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Girig

Onséz
Bir John Deere Urilinii Satin Aldiginiz i¢in TESEKKUR
EDERIZ.

Uriniinlizii dogru olarak kullanip servisini yapmasini
dgrenmek icin bu EL KITABINI dikkatle OKUYUN. Bu
kitapta verilen bilgilere uyulmamasi sonucunda
yaralanma ya da maddi hasar olusabilir. Bu el kitabi ve
urtinindz Gzerindeki glvenlik isaretleri baska dillerde de
sunulabilir. (Siparis vermek i¢in John Deere bayinize
basvurun.)

BU EL KITABI, driiniiniiziin kalici bir pargasi SAYILMALI
ve Urunu sattiginiz takdirde onunla birlikte verilmelidir.

Bu kitaptaki OLCULER hem metrik sistem birimleri hem
de parantez icinde esdeder Amerikan (U.S.) sistemi
birimleri ile verilmistir. Yalnizca dogru yedek parga ve
baglanti elemanlari kullanin. Metrik ve ing sistemi
baglama elemanlari 6zel bir metrik veya in¢ anahtar
kullanilmasini gerektirebilir.

SAG VE SOL yanlar makina ya da donanimin ileriye
dogru surls yonune gore belirlenir.

URUN TANIM NUMARALARINI (P.I.N.) Operatér El
Kitabina YAZIN. Calinmasi durumunda Urdnin
izlenmesine yardimci olmak igin tUm seri numaralarini
eksiksiz bicimde yazarak saklayin. Bu numaralari yedek
parca siparislerinde yetkili servisinize de bildirmeniz
gerekir. Tanimlama numaralarinin bir yedegini, makine
disinda veya makineden uzakta guvenli bir konumda
saklayin.

GARANTI, ekipmanlarini bu el kitabinda agiklandigi gibi
kullanan ve bakimini yapan musteriler i¢cin hazirlanmig
olan John Deere destek programinin bir parcasi olarak
sunulmaktadir. Garanti, yetkili servisinizden almig
olmaniz gereken garanti belgesinde veya bildirisinde
aciklanmistir.

Bu garanti size, garanti dénemi icinde herhangi bir kusur
tespit edilmesi halinde trinlerin John Deere tarafindan
desteklenecegdi teminatini vermektedir. Bazi durumlarda
John Deere, Urlin garanti disinda olsa dahi saha
gelistirmeleri de saglamaktadir. Ekipman kotu
kullanilirsa, ya da orijinal fabrika 6zelliklerinin dtesinde
performans gdstermesi igin Uzerinde degisiklik yapilirsa,
garanti gegersiz kilinir ve saha gelistirmeleri
reddedilebilir.

Bu drtnun ilk sahibi degilseniz, bu birimin seri
numarasini bildirmek icin yerel John Deere bayinizle
goérismeniz sizin yarariniza olacaktir. Bu, John Deere
firmasinin sizi herhangi bir konuya veya Urin
iyilestirmelerine iligkin olarak bilgilendirmesine yardimci
olacaktir.

Seri Numarasi:

JS56696,0000C4C-80-03FEB17

John Deere Teknik Bilgi Kitapg¢isi

Baski sonrasinda ortaya ¢ikan Urun degisikliklerinden
oturd arun islevi bu belgede kapsamli olarak
sunulmayabilir. Calisma 6ncesinde en son Operatér El
Kitabini okuyun. Bir kopya edinmek igin, yetkili
saticinizla gérisin veya www.deere.com adresine gidin
ve John Deere Teknik Bilgi Kitapg¢isini bulmak igin,
Tarimsal Ekipman Operator El Kitaplari Ara baglantisini
kullanin.

CZ76372,000071F-80-17FEB17
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Guvenlik

ikaz isaretlerini Taniyin

T81389—UN—28JUN13
Bu bir guvenlik uyar isaretidir. Traktérin herhangi bir
yerinde ya da bu el kitabinda bulunan bu isaret
yaralanma tehlikesi bulundugunu géstermektedir.

Onerilen énlemleri alin ve giivenli galisma kurallarina
uyun.

DX,ALERT-80-29SEP98

isaret Soézciiklerini Anlayin

ATEHLIKE

AUYARI
A DIKKAT

. TS187—80—08SEP03
TEHLIKE; isaret s6zciigi TEHLIKE, kaginilmamasi
halinde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak
tehlikeli bir durumu gdsterir.

UYARI; isaret sdzciigii UYARI, kaginilimamasi halinde
6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanmasi mimkun
tehlikeli bir durumu gdsterir.

DIKKAT; isaret s6zciigii DIKKAT, kaginilmamasi
halinde kiiglk veya orta derecede yaralanmayla
sonuglanmasi mumkun tehlikeli bir durumu gosterir.
DIKKAT igareti ayrica kisisel yaralanmaya yol
acgabilecek durumlara yonelik glvenli olmayan
calismalara karsi uyarmak amaciyla da kullanilabilir.

Guvenlik uyari sembolli ile birlikte bir isaret s6zclugl —
TEHLIKE, UYARI veya DIKKAT — kullanilir. TEHLIKE
en ciddi tehlikeleri gésterir. TEHLIKE ya da UYARI
isaretleri 0zellikle tehlikeli olan yerlere yapistiriimislardir.
Genel glvenlik dnlemleri DIKKAT isareti ile

belirtiimislerdir. DIKKAT isareti ayrica bu kilavuzda
bulunan glvenlik iletilerine de dikkat gekmektedir.

DX,SIGNAL-80-050CT16

Guvenlik Yonergelerine Uyun

TS201—UN—15APR13
Bu el kitabinda ve makinanizda bulunan tim glivenlik
uyarilarini dikkatlice okuyun. Guvenlik uyari isaretlerinin
okunabilir durumda olmasina 6zen gosterin. Kaybolan
ya da hasar goren guvenlik isaretlerini yenileri ile
degistirin. Takilan yeni donanimlarin ya da yedek
parcalarin da guincel glvenlik isaretleri tasiyor olmasini
saglayin. Yeni guvenlik isaretlerini John Deere yetkili
saticisindan elde edebilirsiniz.

Dis saglayicilardan edilen parga ve bilesenler igin, bu
kullanici el kitabinda ayrica verilmeyen, ek glvenlik
bilgileri olabilir.

Makinanizi nasil igleteceginizi ve kumandalari nasil
kullanacaginizi iyi 6grenin. Bilgisiz kimselerin makinayi
kullanmasina izin vermeyin.

Makinanizin diizenli olarak bakimini yapin. Makina
Uzerinde izinsiz olarak yapilacak herhangi bir degisiklik
makinanin galismasini ve / ya da igletme givenligini
olumsuz etkiler, makina dmrind azaltir.

Bu el kitabinda anlamadiginiz bolimler olursa John
Deere yetkili servisinize bagvurun.

DX,READ-80-16JUN09
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Glivenlik

Bakim Caligmalarinin Givenli Yapilmasi

TS218—UN—23AUG88
Calismaya baslamadan 6nce bakim prosedirinu iyice
6drenin. Calisma yapilacak alani temiz ve kuru tutun.

Hareket halindeki makinede higbir zaman yaglama,
bakim ya da ayar ¢alismasi yapmayin. Ellerinizi,
ayaklarinizi ve elbiselerinizi tahrik altindaki parcalardan
uzak tutun. Basinci salmak igin, tim gicl devre disi
birakin ve kumandalari isletin. Askida olan donanimi
indirin. Motoru durdurun. Kontak anahtarini gikarin.
Motorun sogumasini bekleyin.

Bakim caligmasi igin kaldiriimasi gereken makina
parcalarini alttan destekleyin.

Tam pargalari iyi durumda ve dogru takilmis bigimde
muhafaza edin. Hasarlari hemen onarin. Asinmis ve
kirilmis parcalari yenileriyle degistirin. Yerdeki gres, yad
ve pislik birikintilerini temizleyin.

Elektrik sisteminde ¢alisma yapmadan ya da kaynak
¢alismalarindan énce akinun (-) kutbundaki kabloyu
cikarin.

Cekilir ekipmanlarda, elektrik sistemi bilesenlerine
bakim yapmadan ya da makinede kaynak calismasi
yapmadan 6énce, kablolama tesisatlarini
baglantilarindan ayirin.

Yiksekte temizlik yaparken ya da calisirken asagi
disme, agdir yaralanmaya neden olabilir. Her bir konuma
ulagsmak igin bir merdiven ya da platform kullanin.
Saglam ve glvenli basamaklar ve tutamaklar kullanin.

DX,SERV-80-28FEB17

Basamaklar ve Tutamaklari Dogru Kullanin

T133468—UN—15APR13
YUzundz makinaya bakacak bi¢imde binip inerek
dusmeleri dnleyin. Basamaklar, tutamaklara ve
korkuluklara ayaklar ve eller ile U¢ noktadan tutunun.

Gamur, kar ya da nem kaygan kosullar olusturuyorsa
cok dikkatli olun. Basamaklari temiz ve gres ya da
yagdan arinmis tutun. Makinadan inerken kesinlikle
atlamayin. Hareket eden makinaya kesinlikle binmeyin
ya da inmeyin.

DX,WW,MOUNT-80-120CT11

Elektronik Bilegenler ve Desteklerle Guvenli
Islem Yapilmasi

TS249—UN—23AUG88
Donanim tzerine takilmis elektronik bilesenleri
sOkerken ya da takarken disme agir yaralanmaya
neden olur. Takma yerine kolayca erismek igin bir
merdiven ya da galisma platformu kullanin. Saglam ve
glvenli basamak ve tutamaklar kullanin. Bilesenleri
islak ya da buzlu kosullarda takmayin ya da sékmeyin.

Eger bir kule ya da bir diger ylksek yapi Uzerinde bir
RTK Us istasyonunu kuruyorsaniz ya da bakimini
yaplyorsaniz, bir onayli tirmanici kullanin.

Bir donanim Uzerinde kullanilan bir kiresel
konumlandirma alicisi diregini takiyor ya da bakimini
yapiyorken, dogru kaldirma teknikleri kullanin ve dogru
koruyucu donanim giyin ya da takinin. Direk agirdir ve
kaldirilip islem yapilmasi zordur. Yerden ya da bir
calisma platformundan erisilemeyen yerlere takarken iki
kisi gereklidir.

DX, WW,RECEIVER-80-24AUG10
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Glivenlik

Elektronik Ekranin Dogru Kullanimi

Elektronik ekranlar, tarla calismalari sirasinda surtcuye
sunulan konforu artirmak ve eglence saglamak amaci ile
tasarlanmis ikincil aygitlardir. Ekranlar, genis bir iglev
yelpazesine sahip olup, pek ¢ok farkli makine sistemi
uygulamalarinda kullanim alani bulabilmekte ve elde
tasinabilen elektronik aygitlar gibi diger ikincil aygitlar ile
birlikte kullanilabilmektedir.

ikincil aygitlar, makinenizin birincil kullanim alaninda
cahstiriimasi zorunlu olmayan aygitlardir. Makinenin
guvenli calismasindan ve kontroliinden daima operat6r
sorumludur.

Makineyi kullanirken yaralanmalari 6nemek igin:

e Ekrani, kurulum yonergelerine bagh kalarak

konumlandirin. Aygiti emniyete aldiginizdan ve
surdcunin goérusind engellemediginden veya
makine igletim kumandalarina engel
olusturmadigindan emin olun.

Ekranin dikkatinizi dagitmasina izin vermeyin. Tetikte
olun. Makineye ve gevrenize dikkat edin.

Makine hareket halindeyken, ekran kumandalarinin
uzun slreli kullanimini gerektiren herhangi bir isleve
erismeyin veya ayarlari degistirmeyin. Makineyi
guvenli bir konumda durdurun ve bu gibi iglemleri
yapmaya c¢alismadan dnce park konumuna getirin.

Ses dulzeyini higbir zaman, disaridaki trafigi ve acil
durum araglarini duyamayacaginiz kadar yiksege
ayarlamayin.

Guvenli galismayi saglamak igin, ekranlarin belirli
islevleri, makine hareketi kisittanmadik¢a ve/veya
makine park konumuna getiriimedikge devre disi
birakilabilir. Bu emniyet 6zelliginin gecgersiz kilinmasi,
yururlukteki yasayi ihlal edebilir ve hasara, ciddi
yaralanmalara veya 6lime neden olabilir.

Mevcut ekran iglevlerini yalnizca, kosullar guivenli
sekilde ve saglanan yonergelerle uyumlu sekilde
kullanmaniza izin verdigi zaman kullanin. Bir ikincil aygit
kullanirken, daima genel veya yerel yasalara ve trafik
kurallarina uyunuz.

DX,ELEC,DISPLAY-80-13JAN15

Yonlendirme Sistemini Gilivenli Kullanin

Kilavuzluk sistemlerini gegitlerde kullanmayin. Bir
gecide girmeden dnce kilavuzluk sistemlerini daima
kapatin (devre disi birakin). Bir gegitte giderken
kilavuzluk sistemini agmaya (devreye almaya)
calismayin.

Kilavuzluk sistemleri, operatdrin tarla iglemlerini daha
verimli yapmasina yardim etme amacini tasir.
Makinenin hareket ettigi yol daima operatorin
sorumlulugundadir. Kilavuzluk sistemleri engellerle ya
da diger makinelerle garpismayi otomatik olarak
algilamaz.

Kilavuzluk Sistemleri, makinenin suiriis yonlendirmesini
otomatiklestiren her tirli uygulamay! kapsamaktadir.
Bu, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™ ve Makine
Senkronizasyonu'nu igerir ancak bunlarla sinirli degildir.

Operatorin ve civardakilerin yaralanmasini é6nlemek
igin:
e Hareket etmekte olan bir makineye binmeye ya da

makineden inmeye ¢alismayin.

Makinenin, donanimin ve kilavuzluk sisteminin dogru
sekilde takildigini kontrol edin.

- iTEC™ Pro kullaniyorsaniz sinirlarin dogru
tanimlandigini kontrol edin.

- Makine Senkronizasyonu kullaniyorsaniz
izleyicinin girig noktasinin makineler arasinda
yeterli bosluk olacak sekilde kalibre edildigini
kontrol edin.

e Tetikte olun ve gevrenize dikkat edin.

e Tarladaki tehlikeler, ekipmanlar veya diger engellere
ve etrafta bulunabilecek insanlara carpmamak igin
gerektiginde direksiyon kontroliint elinize alin.

Gorus mesafesinin makinenin yolu tzerindeki
insanlari ya da engelleri gérmenize veya makineyi
calistirmaniza engel oldugu zamanlarda makinenin
kullanimina son verin.

Makine hizini segerken tarla kosullarini, goris
mesafesini ve makine yapilandirmasini géz éniinde
bulundurun.

JS56696,0000ABC-80-02DEC13

Guvenlik Kemerini Dogru Takin

TS1729—UN—24MAY13
Devrilme olmasi halinde, ezilme yaralanmalari veya
6lum meydana gelmesini 6nleyin.

Bu makine, bir devrilme giivenlik cergevesi (ROPS) ile
donatiimistir. ROPS ile igletim sirasinda, giivenlik
kemeri KULLANIN.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
iGuide, bir Deere & Company ticari markasidir
iTEC, bir Deere & Company ticari markasidir
RowSense, bir Deere & Company ticari markasidir

05-3



Glivenlik

e Mandali kavrayin ve glivenlik kemerini gévdeniz
boyunca ¢ekin.

e Kilidi yuvasina takin. Bir tik sesi isitiimelidir.

e Kemerin guvenli bicimde kilitlendiginden emin olmak
icin, glivenlik kemerinin mandalini yoklayin.

e Giuvenlik kemerinin kalgalariniz boyunca tamamen
oturmasini saglayin.

Egder montaj baglama elemanlari, tokasi, kayigi veya
geri sarma duzenegi hasar belirtisi gOsteriyorsa,
glvenlik kemerinin tamamini yenisiyle degistirin.

Guvenlik kemerini ve baglanti donanimini yilda en az bir
kez gbzden gegirin. Donanimin gevsek olup olmadigini,
kayista yirtiilma, asinma olup olmadigini inceleyin.
Yalnizca makinaniz igin éngorilmis olan yedek
pargalari kullanin. John Deere bayinize danisin.

DX,ROPS1-80-22AUG13

Elektrik Carpmasi ve Yanginlari Onleme

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Akulyle gu¢ saglanan ekipmanlar veya diger elektrikli
gl¢ kaynaklari, kisa devre yasanirsa elektrik garpmasi,
kivilcim veya parlamaya yol acabilir. Elektriksel kisa
devreler, insanlarin yanmasina veya siradan
materyallerin ateslenmesine ya da erimesine yol agacak
yukseklikte sicakliklara ulagabilir.

Elektrik carpmasi, yanma veya olasi yangin
tehlikelerinden kaynaklanan yaralanmalarin énine
gecmek icin, takma veya servis iglemlerinden 6nce her
zaman ekipmandaki aki gliclinu veya diger elektriksel
glcl kesin:

e SJasi (negatif uc [-]) aki kelepgesini ¢ikarin.

e AklUyu ayirin ve ¢ikarin.

® Ana akl veya diger elektriksel gli¢ kaynagdini kapatin.
e Ekipmandan elektriksel gli¢c kaynagini ¢ikarin.

Elektrikli ekipmanlar monte ederken, tim yerel kurallar
ve duzenlemeleri bilin ve bunlara uyun.

HC94949,0000487-80-27JAN14

Yiiksek Radyo Frekansi Alanlarina Maruz
Kalmaktan Kagcinma

(s ))) -

PC12632—UN—04JUN10
Antendeki yuksek radyo frekansi alanlarina maruz
kalmanin neden olacadi yaralanmalari dnleyin. Sistem
iletim yaparken, antene dokunmayin. Monte etmeden ya
da bakim yapmadan 6nce, daima antene giden glicu
kesin.

Antenin daima operatérden ya da etraftaki kisilerden en
az 20 cm (8 in) mesafede olmasi gerekir.

J856696,0000COE-80-11DEC12

Elektrik Hatlarindan Kaginma

PC13658—UN—08NOV11
Makine anteni sarkan elektrik hatlarina temas edecek
kadar yuksek olabilir. Elektrik carpmasindan
kaynaklanabilecek ciddi yaralanmalara karsi dikkatli
olun:

e Makineyi kullanirken veya tasima esnasinda sarkan
elektrik kablolarindan uzak durun.

HC94949,0000488-80-24JAN14

Makine Senk. Sesli Uyarilar

Makine Senk. devre disi kaldiginda sesli bir uyari gelir.
Makine Senk. devre disi kalma sesli uyarisi geldiginde
tarladaki tehlikeler, ekipmanlar veya diger engellere ve
etrafta bulunabilecek insanlara carpmamak igin
direksiyon kontrolinu elinize alin.

CZ76372,0000534-80-310CT12
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Yasal Bilgiler ve Uyum Bilgileri

AB Uygunluk Beyani

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Asagida imzasi bulunan kisi asagidaki ekipmanin:
Uriin: John Deere Makine Senkronizasyonu

asagidaki yonetmeliklere ait ilgili tim kosullari ve temel gereklilikleri karsiladidini beyan eder:

YONETMELIK NUMARA SERTIFIKASYON YONTEMI
Elektromanyetik Uyumluluk (EMC) 2004/108/EC Ek Il
Radyo ve Telekomiinikasyon Terminal 1999/5/EC Ek 1l
Ekipmanlari Direktifi (R&TTE)

Teknik kurgu dosyasini derlemek icin Avrupa Birliginde yetkilendirilmis kisinin adi ve adresi:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Mannheim Regional Center
John Deere Strasse 70
D-68163 Mannheim, Almanya

Bu uygunluk beyani tamamen ureticinin sorumlulugu altinda yayinlanmistir.

Beyan Yeri: Kaiserslautern, Aimanya
Beyan Tarihi: 9 Aralik 2011 Adi: Aaron Senneff

Uretim Birimi: John Deere Intelligent Solutions Group Unvan: Muhendislik Madirt, John Deere Intelligent
Solutions Group

DXCE01—UN—28APR09
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Sisteme Genel Bakis

isleyis ilkesi

NOT: John Deere Makine kapsama haritasi ve
kilavuzluk ¢izgisi paylasim veri islevselligi igin,
paylasilan haritalarin ve kilavuziuk cizgilerinin
dogrulugu, StarFire™ Alicisi dogruluk seviyesiyle
ilgilidir. Dogruluk seviyesi arttiginda, kapsama
haritasi ve kilavuzluk cizgileri paylasim dogrulugu
da artar.

John Deere Makine Senkronizasyonu, GreenStar™ 3
2630 Ekranlar arasinda kablosuz iletisim saglar ve
uyumlu makineler arasinda senkronize hareketler
saglar.

Makine iletisim telsizi (MRC) ile ¢calisan Makine
Senkronizasyonu, gorus ¢izgisi igcinde olan bir
makineyle bilgiler paylasabilir.

Modiiler telematik ag gecidi (MTG) ile galisan Makine
Senkronizasyonu, John Deere ile bir hiicresel ag
Uzerinden, konumdan bagimsiz olarak birden fazla
makineyle bilgi paylagabilir.

Makine
Senkronizasyonu MCR MTG
Islevselligi
Bigerddver Hasat
Otomasyonu Evet Hayr
Hasat Lojistik Evet Hayir
Kapsam Haritasi
Paylagimi Evet Evet
Kilavuzluk Cizgisi Evet Evet
Paylagimi

Makine Senkronizasyon Otomasyonu

e Bicerdover Hasat Otomasyonu, traktori ve tahil
réomorkunu belirli bir bigcerddverle iligkili yik bosaltma
icin, 6n ayarli bir konuma ydnlendirir. Bicerddver
Hasat Otomasyonu, ti¢ dnemli bolge igerir:

Calisma bolgesi, otomasyonun devralmasini
saglayan bdlgedir.

Kalibrasyon bdlgesi, ana noktanin
kalibrasyonunu saglayan bdlgedir.

Ana nokta, bir traktortin belirli bir bicerddverle
senkronize oldugunda déndugu, hat ici ve yanal
ofset noktasidir.

Makine Senkronizasyonu Otomasyonu, devrede
oldugunda, traktort ve tahil romorkunu, her bir belirli
bicerddverle ilgili olarak ayarlanmis ana konuma
yoénlendirir. Traktoér ve tahil romorku, ¢alisma
sirasinda bu konumu korur. Makine Senkronizasyonu
Otomasyonu, traktéri kumanda etmek igin
AutoTrac™ ve geligsmis ayarlarini kullanir. Makine
Senkronizasyonu Otomasyonu, StarFire™ 3000
Alicilardan bilgiler kullanarak bigerddver ve traktor

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

arasinda hat i¢i ve yanal ofset saglar. Bilgiler MCR'ler
kullanilarak makineler arasinda iletilir.

(Daha fazla bilgi igin, Makine iletisim Telsizi Kullanici
El Kitabina bakin.)

Hasat Lojistigi, bir Makine Senkronizasyonu agi
icindeki tim GS3 2630 Ekranlarina bigerddver tahil
deposu dizeylerinin iletisimini saglar. GS3 2630
Ekrani harita sayfasi, Makine Senkronizasyonu agi
icindeki makine adlarini (bes karaktere kadar) ve
makine konumlarini gosterir. Bilgiler MCR'ler
kullanilarak makineler arasinda iletilir.

Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri

e Kapsama Haritasi Paylagimi, ayni alanda ¢aligan
makinelerin kapsama verilerini paylasmasina olanak
tanir. Bu bilgiler, ayni alandaki, daha yakin olan
birden fazla makinenin daha etkin sekilde ¢alismasini
saglayarak verimliligi artirir. B6lim Kontroll ile
Kapsama Haritasi Paylagiminin kullaniimasi, hangi
makinenin Griin uyguladidindan bagdimsiz olarak
gerektiginde Urln uygulayarak giris maliyetlerini
azaltir.

Kilavuzluk Cizgisi Paylasimi, makineler arasinda
diz parkur kilavuzluk gizgilerinin kablosuz
paylasiimasini saglar. Alici GS3 2630 Ekrani, Parkur
0'dan kilavuzluk gizgilerini doldurur. Makineler
Parallel Tracking™ ve AutoTrac™ kilavuzlugu igin
kilavuzluk cizgileri kullanabilir.

HC94949,0000AF6-80-10FEB17

Makine Senkronizasyonu Otomasyon
Uyumlulugu

Makine Senkronizasyon Otomasyonu asagidakilerle
uyumludur:

NOT: Yazilimi en yeni sidriime glncelleyin.

GreenStar™ 3 2630 Ekran

Makine iletisim Telsizi (MCR)

StarFire™ 3000 Alici, Paylasilan Sinyalli
StarFire™ 6000 Alici, Paylasilan Sinyalli

John Deere Traktor Uyumlulugu:

BR (IVT™)
7R (IVT™, CQT ve e23™)

8R (IVT™, PST ve €23™)

8RT (IVT™, PST [S. N. 902501-] ve €23™)
8x30 (IVT™ ve PST)

9R (PST)

9RT (PST)

Parallel Tracking, bir Deere & Company ticari markasidir
IVT, bir Deere & Company ticari markasidir
e23, bir Deere & Company ticari markasidir
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Sisteme Genel Bakis

e 9RX (PST)
e 9x30 (PST)

IVT™ (Sonsuz Degisken $anziman)
CQT (CommandQuad™ [l Sanziman)
PST (PowerShift Sanziman)

e23™ (Efficiency Manager™ ile 23 Vitesli PowerShift
Sanziman)

John Deere Bigerdéver Uyumlulugu:
S-Serisi

T-Serisi

W-Serisi (S. N. 730101-)

C-Serisi (S. N. 730101-)

70 Serisi (tahil deposu dolum bilgilerini gérmek igin
ek set gereklidir)

® 60 Serisi (tahil deposu dolum bilgilerini saglamaz)

Makine Senkronizasyonu sunlarla uyumlu degildir:

® CQOrijinal GreenStar™, GreenStar™ 2 1800 ve
GreenStar™ 2 2600 Ekranlar

® CQOrijinal StarFire™, StarFire™ 300 ve StarFire™ iTC
Alcilar

Feragatnameler:

A DIKKAT: Makine Senkronizasyonu gevredeki

engelleri ya da kigileri algilamaz ya da
bunlardan kaginmaz. Yaralanmalari 6nlemek
icin, tetikte olun ve gerekli olmasi halinde,
carpigsmalardan kaginmak igin direksiyonun
kontroliinii muhafaza edin.

IVT, bir Deere & Company ticari markasidir
CommandQuad, bir Deere & Company ticari markasidir
Efficiency Manager, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

1m (3 ft.)

PC17944—UN—04NOV13
® Makine Senkronizasyon Otomasyonu, parkur sonu
donusler icin tasarlanmamistir.

® Makine Senkronizasyon Otomasyonu, makineler
arasindaki egim farklarini telafi etmez.

e Makine Senkronizasyon Otomasyonu, diger makine
veya ekipmana 1 m'den (3 ft) daha yakin makine
veya ekipmanin herhangi bir pargasi ile birlikte
kullanimi desteklemez.

® Bigerddverin hizi 16,0 km/s'yi (10 mph) asarsa,
Makine Senkronizasyonu Otomasyonu kullanimi
desteklemez.

NOT: Giris Noktasi alinirken, takip edilirken ve
ayarlanirken, 9xxx serisi mafsalli traktérlerin
minimum hiz gereksinimi 2 km/s'dir (1.2 mph).

En iyi Makine Senkronizasyonu Otomasyonu
performansi igin:

® DUz parkur, kavisli parkurdan daha dogru sonuglar
verir.

® Duz parkur kullaniimadiginda, dusuk hizlar yuksek
hizlardan daha dogru sonuglar verir.

e Hafif kavisler sert dénusli kavislerden daha dogru
sonuglar verir.

® Diger platformlarla kiyaslandiginda, énceden
belirtilen performans degisimleri mafsalli traktorlerde
daha belirgin sekilde gorulur.

® Makine Senkronizasyonu optimum performans igin
ileri dizey AutoTrac™ ayarlarinin yapilmasini
gerektirir.

Paylasilan sinyal, ikili alici uygulamalarinda iki alicinin
dizeltme sinyalini paylasmasini saglar. Bu, herhangi bir
alicida en iyi aktivasyonu kullanarak ve iki alici

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir




Sisteme Genel Bakis

arasindaki degiskenligi azaltarak genel sistem
dogrulugunu iyilestirir.

Paylasilan sinyal, farkli alici modelleriyle uyumludur,
ancak StarFire™ 3000 Alici, Oncl arag olarak ve
StarFire™ 6000 Alici Izleyici olarak ayarlanmalidir.

AutoTrac™ ile paylasilan sinyal kullaniliyorsa,
ekranlarda, sinyal seviyesi i¢in dogru AutoTrac™
aktivasyonu oldugundan emin olun. Alicinin paylasilan
sinyalden daha yuksek dogrulugu oldugunda
AutoTrac™ SF1 aktivasyonu galismaz.

Ayni ag iginde g¢alismasi beklenen her makine igin
Makine Senkronizasyonu aktivasyonu satin alin ve MCR
kiti takin.

HC94949,0000C91-80-21NOV17

Makine Senkronizasyonu Paylasilan Veri

Uyumlulugu

NOT: Yazilim gincellemeleri yapmadan dnce tim saha
islemlerini tamamlayin. Islemler tamamlanmadan

yazilim giincellemesi yapilmasi, kapsama
haritalarinin kaybolmasina yol acar.

John Deere Makine Senkronizasyonunu galistirmak igin,
GreenStar™ 3 2630 Ekranlari, eslesen yazilim
surimleriyle galigmalidir. Tim gerekli bilesenlerin
yazilimini en yeni sirime guncelleyin.

Gereksinimler

e (GS3 2630 Ekrani
e jletisim Cihazi
- Makine iletisim Telsizi (MCR)
- 3G Modiiler Telematik A§ Gegidi (MTG)
e StarFire™ 3000 Alici
e StarFire™ 6000 Alici

Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri, ayni anda
iki esitlenmis makineyi destekler. Iki makineden fazla
oldugunda istenen performans garanti edilemez.

GS3 2630 Ekranda kullaniimakta olan GreenStar™
uygulamalarinin sayisina gore ilave makineler
eklenebilir.

Performansi etkileyebilecek uygulama 6rnekleri:

® Cesit bulucu kullanimi
e Uygulandik¢a haritalarini gértntileme
e Ekipman kilavuzlugunu kullanma

® Harita tabanl talimatlar

e Uciinci taraf ISO kumanda birimleri

HC94949,0000C97-80-27NOV17

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

Makine Senkronizasyonu Aktivasyonu
Oncli makine icin gereken aktivasyonlar:

® Makine Senkronizasyonu

izleyici icin gereken aktivasyonlar:
® Makine Senkronizasyonu

e AutoTrac™
® Arac hizi otomasyonu

Yazihm aktivasyonlari Makine Senkronizasyonu
Otomasyonu islevini ¢calistirmak icin gereklidir ve bir
John Deere bayisinden satin alinmalidir.

==
i | |
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

PC17340—UN—240CT13

GreenStar™ Diigmesi

2. GreenStar™ digmesini segin.

GS3

PC21183—UN—20MAY15
GreenStar™ Yazilm Tusu

3. GreenStar™ yazihm tusunu segin.

A
Aammnsq ¥
Serial Number: PUA UZ CGO00000 ‘

Challenge Code: hgzs g5u
PC24983—UN—16NOV17

Confirmation Code: X 32
Aktivasyonlar Sekmesi

Setup ‘Sunmmany

A—Aktivasyonlar Sekmesi
B—Kod Gir Diigmesi

4. Aktivasyonlar sekmesini (A) segin.

5. Kod Gir digmesini (B) segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Sisteme Genel Bakis

Enter Code

®

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed equipment. It is
recommended to insure display at full value,
including activations.

Cancel

A—Kod Gir Girig Kutusu
B—Kabul Digmesi

6. Kod girin (A).
7. Kabul dugmesini (B) segin.

PC23704—UN—10FEB17
Kod Gir

HC94949,0000C92-80-21NOV17
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Kurulum — Makine iletisim Telsizi Agini Yapilandirma

Ag Kurulumu

Ayni agda olmasi amaglanan her GreenStar™ 3 2630
Ekranini ayarlayin.

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menu dugmesini segin.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

GreenStar™ Diigmesi

2. GreenStar™ dugmesini secin.

PC21184—UN—20MAY15
Ekipman Yazilim Tusu

3. Ekipman yazilim tusunu segin.

O,

My Narne on Network

Hetwork Name -

Channel

Wirdless Status  Not Connected

Other & in Metwork

¥

PC21918—UN—09DEC15
A—Ag Sekmesi

B—Ag Giris Kutusundaki Adim
C—Aglarn Goriintiile Digmesi

4. Ag sekmesini (A) secin.

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

NOT: Agdaki Adim (B) sekiz karakterle sinirlidir.
Haritalarda yalnizca bes karakter gosterilir.

5. Agdaki Adim'l girin.

6. Aglan Gorintlle digmesini (C) segin.

View Networks

Refresh
Metwork List

L Stadus

f

Manage G
Metworks

| Accept

PC21889—UN—25NOV15

A—Durum
B—Aglan Yoénet Digmesi.

NOT: Durum (A), makine iletisim telsizi (MCR) ile GS 3
2630 Ekrani arasindaki kablolu baglanti durumunu
gaosterir.

7. Aglar Yonet digmesini (B) segin.

Manage Networks

Auto
Name Connect

Add New

PC14346—UN—08DEC11

A—Yeni Ag Ekle Diigmesi
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Kurulum — Makine lletisim Telsizi Agini Yapilandirma

8. Yeni Ag Ekle digmesini (A) segin.

Edit Network Information

'

Channel [T #

7 30

Cancel Accept

View Networks

Manage
Metworks

e Status

. Tiedd netwwork

field network

o

£

Accept

PC21891—UN—30NOV15
A—Baglan Diigmesi

PC21890—UN—25N0OV15

A—Ag Adi
B—Kanal Agilir Meniisii
C—Kabul Dugmesi

NOT: Ag Adinin, ayni agdaki bitiin makineler icin ayni

NOT: Ekran son kullanilan aga otomatik olarak baglanir.
Degistirmek veya yeni aglar girmek icin operatér
girisi gerekir. Bir aga baglanilmasi, 3 dakikaya
kadar sdirebilir.

girilmesi gerekir. A§ Adi 6 ila 20 karakter arasinda

olmalidir.

9. Ag Adini (A) girin.
10. Aclilir menuden (B) Kanali segin.

NOT: Calisma esnasinda operatérler parazit sorunu

yagarlarsa, acilir mendden farkli bir kanal segin.

(Daha fazla bilgi icin, Makine iletisim Telsizi
Kullanici El Kitabina bakin.)

11. Kabul Et digmesini (C) segin.
12. Ag1 Yonet sayfasinda Kabul Et digmesini segin.

13. Bir ag icin Baglan digmesini (A) segin.

NOT: Ag baglantisini kesmek icin, Aglar1 Gériintiile
sayfasina geri déniin ve Baglanti Kes dligmesini
segin.

My Mame on Metworke || clr @

@—P Network Name  nvnetwork

WView Networks
Channel

Otherd in Networke

- all —@

PC21919—UN—09DEC15
Makine 1 Ag Sayfasi
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Kurulum — Makine lletisim Telsizi Agini Yapilandirma

==

My Hame on Metwork | F vy
©—-‘Helwnrkﬂm nymetwork

®_’Chmnd c
®-.- WViireless Stalus Connected

Cther s in Network

. -

¥

PC21920—UN—09DEC15
Makine 2 Ag Sayfasi

A—Agdaki Makine 1 Adi

B—Agdaki Makine 2 Adi

C—Ag Adi

D—Aglan Goriintiile Diigmesi

E—Ag Kanali

F—Kablosuz Durumu

G—Makine 1 Ag Sayfasindaki Makine 2 Adi
H—Makine 2 Ag Sayfasindaki Makine 1 Adi

Bir ag, her iki makine ekraninda basariyla ayarlandiktan
ve baglandiktan sonra, agdaki Makine 1 adi, Makine 2
ekraninda gérundr. Agdaki Makine 2 adi, Makine 1
ekraninda gorunur.

HC94949,0000AF4-80-30MAR17

Aglari Yonet

Manage Networks

Name 4"® ot

r - "1: :i ) 1D

f wmeetveork On - Edit fieiate
nymetweork-2 Off Edit I [ Delete ]
nymetveork 3 OFF [ Edit I [ Delote ]

Add MNew

Birden Fazla Ag

PC14373—UN—08DEC11

A—Ag Adi

B—Oto. Baglan

C—Agi Diizenle Digmesi
D—AGg Sil Digmesi
E—Yeni Ag Ekle Diigmesi

® Birden fazla aga ihtiyag varsa, bu aglar Aglari Yoénet
sayfasinda gorintilenir. Operator, listeden istenen
agl secer.
® Ayni anda sadece tek bir agda, Oto. Baglan (B)
6zelligi Acik olarak goruntulenir. Son kullanilan ag,
varsayilan olarak Oto. Baglan agi olacaktir. Farkli bir
aga baglanmak istenirse, operatériin o aga manuel
olarak baglanmasi gerekecektir ve o ag, yeni
varsayllan Oto. Baglan agdi olacaktir.
® Ag ayarlarini degistirmek icin, Dizenle (C) digmesini
segin.
® Bir ag silmek icin, Sil digmesini (D) segin.
NOT: Ekran bir aga bagliyken, o ag dlizenlenemez ya da
silinemez. Diizenle ve Sil diigmelerini
etkinlestirmek icin ag baglantisini kesin.

HC94949,0000AF8-80-30MAR17
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Kurulum — Makine lletisim Telsizi Agini Yapilandirma

Kablolu Ag Baglantis1 Kayboldu

) GS3

Wired Network Connection Lost

The wired network connection from the display to the
radio has been lost. Please check your power and
Ethernet cable connections and try connecting again.

PC14371—UN—08DEC11
Kablolu Ag Baglantisi Kayboldu

Telsiz baglantisi kesilirse, bu uyari géruntdlenir.

Ekran ile telsiz arasindaki kablolu ag baglantisi
kayboldu. Litfen glicli ve Ethernet kablosu baglantilarini
kontrol edip yeniden baglanmayi deneyin.

NOT: Bir Ethernet anahtari kullanilirsa, baglantilari
dogrulayin.

SF04007,000073F-80-12DEC14

Kablosuz Ag Baglantisi Kayboldu
@ GS3]

Wireless Network Connection Lost

The connection betweean all other vehicles in the
network has been lost. Possible Causes:

- All other vehicles have left the network area or
changed networks

- All other vehicles have powered off

- This vehicle has laft the network area

Do not wWarn agan

Accept

PC16213—UN—05NOV12

Kablosuz ag tizerindeki diger araglarla baglanti kesilirse,
bu uyari géruntilenir.

Agdaki diger tum araclar arasindaki baglanti kayboldu.
Olasi nedenler:

e Diger tim araclar ag alanindan ayrildi ya da ag
degistirdiler

® Diger tum araclar kapatildi

e Bu arag¢ ag alanindan ayrildi

NOT: Makine iletisim telsizi (MCR), kablosuz baglanti
saglamak igin, gorus cizgisi telsiz gorindrlligu
gerektirir.

SF04007,0000740-80-04DEC14
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonu Yapilandirma — Oncii Arag (Bigerdover)

Ekipman Kurulumu

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

GS3 Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GS3 dugmesini segin.

PC8677—UN—05AUG05
Ekipman Yazilim Tusu

3. Ekipman yazilim tusunu segin.
o

Opsgy o
Machine Type

I'n-auor @ #

@

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

hLd

R ® @
]_\22.0 o 70 fl Coverage Only

o 4 o=
i

PC14335—UN—07DEC11
Traktér Kurulumu

T

O P

Implemernt Type

O
i ®

Offsets

s
h

Imngplernent Model

LRI -
b 4

Imnplement Nanme

1050 s
v

Physicat
o 12.000
)

Implement VAdIh 4 5 1)

"
Track Spacing 415 000

m)
k )

PC14336—UN—07DEC11
Tahil Arabasi Kurulumu

A—Makine Sekmesi

B—Ekipman 1 Sekmesi
C—Ekipman 2 Sekmesi

D—Ag Sekmesi

E—Makine Tipi

F—Makine Modeli

G—Makine Adi

H—Baglant: Tiirii

|—Makine Donlis Yarigapi
J—Doniis Duyarlihgi

K—iletigim Portu

L—Makine Ofsetlerini Degistirme
M—Kayit Kaynagi

N—Ekipman Tipi

O—Ekipman Modeli

P—Ekipman Adi

Q—Ekipman Ofsetlerini Degistirme
R—Genislikleri Degistirme

Tdm Makine ve Ekipman kurulum bilgilerini doldurun.
NOT: Tim &geler ve degisiklikler gegerli makine adinin

altinda kaydedilir.

Makine Dénls Yarigap! ve Dénlis Hassasiyeti
yalnizca iTEC™ Pro ile birlikte kullanilabilir.

Makine Tipi (E) — Kullanilan makinenin tipi (6rn.
traktor).

Makine Modeli (F) — Kullanilan makinenin model
numarasl. John Deere makineleri igin, model numaralari
acllir listede goéruntulenecektir.

Makine Adi (G) — Kullanilan makineyi belirtmek igin
kullanilir.

Ofsetler (L) — Traktore gore gegerli tahil arabasinin
konumunu tanimlamak icin kullanilir.

HC94949,0000AF9-80-16FEB17
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonu Yapilandirma — Oncii Arag (Bigerdéver)

Kilavuzluk Ayarlar

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

GS3 Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GS3 dugmesini segin.

PC8673—UN—140CT07
Kilavuz Yazilim Tusu

3. Kilavuzluk yazihm tusunu segin.

4. Kilavuzluk Ayarlari sekmesini segin.

NOT: Parkuru dlizgiin takip edebilmesi ve dlizgiin
performans sergileyebilmesi icin Makine
Senkronizasyonu Otomasyonu, Oncii (bicerdéver)
arazi dengeleme modiiliinde (TCM) hassas
kalibrasyon yapilmasini gerektirir.

Tracking Mode Implement Guidance Mode
Straight Track None A
v -
General Seftings Change Lightbar Settings Change

Train Lines Settings

Machine Sync | e
Seitings |

TCM Roll Calibration |  change

. PC20584—UN—15DEC14
A—Izleme Modu

B—Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ayarlari

Normal hasat iglemi igin istenilen izleme Modunu (A)
segin.

Makine Senkronizasyon Otomasyon Ayarlari digmesini
(B) segin.

Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ayarlari

Machine Sync Settings

Machine Type

u Laacler -~
Role =

Fore /A Nudge Increment |36 @ -

G Lateral Mudge Inorement |6 @

Lousdor
Mode
Acthve

6 =

PC14339—UN—07DEC11

A—Gorev

B—ince Ayar Artimi Yardimi
C—On/Arka ince Ayar Artimi
D—Yanal Ince Ayar Artimi
E—Oncii Modu Etkin

Makine kurulumunda Makine Tipi i¢in Bigerdover
segildiginde, Makine Senkronizasyonu Ayarlarinda
Oncu Roll (A) dnceden doldurulur.

Makine Senkronizasyonu islemi igin Oncii Modu Etkin
(E) secenegi isaretli oimalidir. Bu kutunun isaretlenmesi,
Oncii ile Artci arasinda eslestiriimis calisma
yapilabilmesini sadlar. Artgiyla (traktor) eslestiriimis
calisma yapmamak icin bu kutuyu isaretlemeden
birakin.

ince Ayar Artimi Yardimi
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonu Yapilandirma — Oncii Arag (Bigerdéver)

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—07DEC11
Ince Ayar Artimi Yardimi

ince ayar artimi, ince ayar okuna her basildiginda,

Artcinin ne kadar hareket edecegini gosteren bir

olgimdir.

e On/Arka ince ayari, ince ayar diigmesi segildiginde,
bicerddverle baglantili olarak Artginin (traktér) 6ne ya
da geriye hareket edecegdi mesafeyi tanimlar.

® Yanal ince ayar, ince ayar digmesi segildiginde
Artcinin (traktor) bigerddverle iligkili olarak yanal
olarak hareket edecedi mesafeyi tanimlar.

ince ayar artis degerleri yalnizca senkronize makineyi
etkiler.

HC94949,0000AFA-80-14FEB17
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonunun Yapilandirilimasi — izleyici (Traktor)

Ekipman Kurulumu

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

GS3 Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GS3 diigmesini segin.

PC8677—UN—05AUG05
Ekipman Yazilim Tugsu

3. Ekipman yazilim tusunu segin.

O [P

Machine Type

I'n-auor @ #

Do

Offsets

M ®

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

Machine Turn Turning

hLd

Recording Souroe

W s

f:;;.o 5 7o p —
e | ob=
i

PC14335—UN—07DEC11
Traktér Kurulumu

O

Implement Type Offsets
{Cart ® e

-
Imnplement Model
LB @ -

v _______
Implement Nane F‘?O
s ® #

v

Pysical
wagih 12.000
(L]

Implement Width 5 0 Widths
i)
TrackSpacing 45 000 Cunge (R)
o Vikidths
ke -3

PC14336—UN—07DEC11
Tahil Arabasi Kurulumu

A—Makine Sekmesi

B—Ekipman 1 Sekmesi
C—Ekipman 2 Sekmesi

D—Ag Sekmesi

E—Makine Tipi

F—Makine Modeli

G—Makine Adi

H—Baglant: Tiirii

|—Makine Donlis Yarigapi
J—Doniig Duyarhhig:

K—iletigim Portu

L—Makine Ofsetlerini Degistirme
M—Kayit Kaynagi

N—Ekipman Tipi

O—Ekipman Modeli

P—Ekipman Adi

Q—Ekipman Ofsetlerini Degistirme
R—Genislikleri Degistirme

Tdm Makine ve Ekipman kurulum bilgilerini doldurun.
NOT: Tim &geler ve degisiklikler gegerli makine adinin

altinda kaydedilir.

Makine Dénis Yarigapi ve Dénlis Hassasiyeti
yalnizca iTEC™ Pro ile birlikte kullanilabilir.

Makine Tipi (E) — Kullanilan makinenin tipi (6rn.
traktor).

Makine Modeli (F) — Kullanilan makinenin model
numarasl. John Deere makineleri igin, model numaralari
acllir listede goéruntulenecektir.

Makine Adi (G) — Kullanilan makineyi belirtmek igin
kullanilir.

Ofsetler (L) — Traktore gore gegerli tahil arabasinin
konumunu tanimlamak igin kullanilir.

HC94949,0000AFB-80-16FEB17
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonunun Yapilandirilmasi — izleyici (Traktér)

Kilavuzluk Ayarlari

s |
==
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

GS3 Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GS3 dugmesini segin.

PC8673—UN—140CT07
Kilavuzluk Yazillm Tusu

3. Kilavuzluk yazihm tusunu segin.

4. Kilavuzluk Ayarlari sekmesini segin.

Tracking Mode

=l
Machine Sync ®¢ ﬁ‘

N ST
AutoTrac Advanoced
Settings Change

Machine Syne

PC16094—UN—220CT12
A—izleme Modu

B—AutoTrac™ Gelismis Ayarlar

C—Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ayarlari

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

NOT: Parkurun diizglin takip edebilmesi ve dlizgiin
performans sergileyebilmesi igcin Makine
Senkronizasyonu izleyici (traktér) arazi dengeleme
modtiltine (TCM) kalibrasyon yapilmasini gerektirir.

Makine Senkronizasyonu izleme Modunu (A) segcin.

NOT: Makine Senkronizasyonu izleme Modu yalnizca
Makine Senkronizasyonu Otomasyonu kullanimi
sirasinda kullanilir. Bu izleme modu, Onciiniin
(bigerddver), Artgi (traktér) kilavuzlugunu kumanda
etmesine olanak tanir. Kilavuzluk gizgilerinin
kablosuz sekilde paylasiimasina bir etkisi yoktur.

Bir aga bagliyken Makine Senkronizasyonu lzleme
Modu devre disi olur.
AutoTrac™ lleri Diizey Ayarlar diigmesini (B) secerek
AutoTrac™ hassasiyetlerini ayarlayin.

Makine Senkronizasyonu ayarlarini yapilandirmak igin
Makine Senkronizasyonu Ayarlari digmesini (C) segin.

ileri Diizey AutoTrac ™ Ayarlarn Sayfa 1

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensithvity - Tracking
TN *"v\,

Line Sensithdty - Heading

e

Heading Lead
Ve —
&= &) e e~
150
Steering Response Rate

/2 [Bld) (o2

PC16108—UN—230CT12

A—Hat Duyarliigini Azaltma-izleme
B—Hat Duyarliligi-lzleme Degeri
C—Hat Duyarliligini Artirma-lzleme
D—Hat Duyarlihgini Azaltma-Y6n
E—Hat Duyarlihgi-Yon Degeri
F—Hat Duyarliigin1 Artirma-Yoén
G—C_')nciiyii Yonlendirmeyi Azaltma
H—Onciiyli Yonlendirme Degeri
I—Onciiyli Yénlendirmeyi Artirma
J—Direksiyon Tepki Hizin1 Azaltma
K—Direksiyon Tepki Hizi Degeri
L—Direksiyon Tepki Hizini Artirma
M—Sonraki Sayfa

NOT: Ayarlarn degistirmeden énce, ekim ve siirme
islemleri igin kullanilabilmeleri adina mevcut
degerleri bir kenara yazin.

60C-2



Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonunun Yapilandirilmasi — izleyici (Traktér)

AutoTrac™ lleri Diizey Ayarlarin ilk iki sayfasini,
baslangi¢ noktasi olarak kullanin. Ekipmana istenen
performans igin ince ayar yapmak igin, ayarlar
degistirin.

NOT: Tim makineler, optimum performans elde etmek
icin farkli hassaslik degerlerini gerektirir.

Tekerlekli Makineler:

® Hat Hassasiyeti-izleme - 50 ila 70

® Hat Hassasiyeti-Y6n - 50 ile 70

e Onclyl Yoénlendirme - maksimum deger

® Direksiyon Hassasiyet Ayari - 100'de varsayilan

izlemeli Makineler:

e Varsayilan Ayarlarda (100) baslayin.
® Varsayilan ayarlar uygun dedgilse:

- Engebeli arazide Hat Duyarliigi — Yo6n degerini
azaltin.

- Duz arazide Hat Duyarlihidi — Yén degerini artirin.

® Hassasliklari optimum performans igin ayarlayin.
Istenen performansa ulasilana kadar ufak artislarla
ayarlayin.

ileri Diizey AutoTrac™ Ayarlari Sayfa 2

Advanced AutoTrac Settings

RAoquire Sensithvity

N mmON]Z 7N SEVS

Curve Sensitivity

¢ Sm_el, i

Restore Default Settings
Momnit
(Engeadidy ‘ P
G H

>

Accept

A—Algilama Duyarhligini Diigiiriin
B—Algilama Duyarlihgi Degeri
C—Algilama Duyarhligini Yiikseltin
D—Egri Hassasiyetini Diisgiiriin
E—Egri Hassasiyeti Degeri
F—Egri Hassasiyetini Yiikseltin
G—Varsayilan Ayarlara D6n
H—Performansi Izle

1—Onceki Sayfa

PC16109—UN—230CT12

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

NOT: Bir kavisli parkura geciliyorsa, algilama ve kavis
hassasiyeti ayarlarini daha yliksek degerlere
getirin.

e Algilama Hassasiyeti - varsayilan olarak 100
e Kavis Hassasiyeti — varsayilan olarak 100

Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ayarlari

Machine Sync Settings

Machine Type

Follower ~
* Role @ —

Fore / Aft Nudge Increment [SE] o s

(k)

b

Lateral Nudge Increment |6
O ©

@ Speed
Sensitiity
&

| |

50@

Accept

PC16300—UN—26NOV12

Machine Sync Sound Settings

Play Sound When:

Leader Requests
F oliower

Request A Mo Repeat ® -

Accapt

PC16301—UN—27NOV12

A—Gorev

B—Ince Ayar Artimi Yardimi
C—On/Arka ince Ayar Artimi
D—Yanal ince Ayar Artimi
E—Hiz Duyarliigi Yardimi
F—Hiz Duyarlihgini Diisiiriin
G—Hiz Duyarhilik Degeri

60C-3



Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonunun Yapilandirilmasi — izleyici (Traktér)

H—Hiz Duyarhligini Artirin
I—Makine Senk. Ses Ayarlar
J—C_ﬁncij Arag lzleyiciye Istek Yapar
K—Istek Tekrar Araliklari

Makine kurulumunda Traktor Tipi igin Traktor
segildiginde, Makine Senkronizasyonu Ayarlarinda
Izleyici Rolu (A) 6nceden doldurulur.

Bildirim seslerini ayarlamak i¢cin Makine
Senkronizasyonu Ses Ayarlari digmesini (I) segin.

Bigerdover bir bosaltma isteginde bulundugunda sesili
uyari yapmak igin Oncii Arag izleyiciye istek Yapar'in (J)
yanina bir isaret koyun. Sesin ne zaman
tekrarlanacagini ayarlamak igin acilir listeden (K) zaman
araldini segin.

ince Ayar Artimi Yardimi

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrowr is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—O07DEC11
Ince Ayar Artimi Yardimi

ince ayar artimi, ince ayar okuna her basildiginda,

Artcinin ne kadar hareket edecegini gosteren bir

olcimddr.

e On/Arka ince ayari, ince ayar diigmesi secildiginde,
bicerddverle baglantili olarak Art¢inin (traktér) 6ne ya
da geriye hareket edecegdi mesafeyi tanimlar.

® Yanal ince ayar, ince ayar diigmesi segildiginde
Artcinin (traktor) bigcerdoverle iligkili olarak yanal
olarak hareket edecegi mesafeyi tanimlar.

ince ayar artis de@erleri yalnizca senkronize makineyi
etkiler.

Hiz Hassasiyeti Yardimi

Speed Sensitivity Help

Determines how aggressively the vehicle speeds
up and slows down as it tries to match the speed
of the lead vehicle.

Higher Settings: Result in more aggressive
speed-up and slow-down. Setting value too high
can result in cyclical speed-up and slow-down
when lead vehicle is at a constant speed.

Low Settings: Resultin less aggressive speed-up
and slow-down. Setting value too low can result in
sluggish response to changes in lead vehicle
speed.

PC16150—UN—290CT12
Aracin, 6ncu aracin hizini yakalamasi i¢in ne kadar
siddetli hizlanip yavaglayacagini belirler.

Yuksek Ayarlar: Daha siddetli hizlanma ve yavaslama
sonucu. Degeri ¢cok ylksek ayarlamak dncu arag sabit
hizdayken devirli hizlanma ve yavaslamaya neden olur.

Dusuk Ayarlar: Disuk siddette hizlanma ve yavaslama
sonucu. Degeri ¢ok distk ayarlamak éncl arag
hizindaki degisikliklere yavas tepki vermesine neden
olur.

HC94949,0000C93-80-04DEC17
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Kurulum — Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ana Sayfalarinin Yapilandiriimasi

Baslangi¢ Sayfalarini Ayarlama
Lojistik Ana Sayfasi

Followss Sdaue

EPlinactive

Uhsboanl requasiod by

Combine

PC21365—UN—010CT15
A—Sepet Dolum Durumu

Lojistik ana sayfasi agdaki herhangi bir makinedeki
operatoérin, diger makinelerin uzamsal dizenini ve éncu
makinelerin sepet dolum (A) durumlarini gérebilmesini
saglar. Onci ve artgl makineler ag isimlerine ve suris
yonlerini gésteren oka goére belirlenir. Sepet dolum
durum kutusu, operatdrlerin tarladaki her bir art¢inin
durumunu gérintilemesini ve bogaltma islemlerini
onceliklendirmesini saglar.

Mesaj Merkezi Ana Sayfasi

Faoll o Sl

ATracking

Biachine S5y Mesang e
Adjust throttle only
D ot @djust
transmission

i =
PC21366—UN—010CT15

A—Makine Senkronizasyonu Mesajlari

Mesaj Merkezi ana sayfasi, 6ncl ve artgl
operatorlerinin, sistem tarafindan olusturulan Makine
Senkronizasyonu Mesaijlarini (A) gérintilemesini
saglar.

Mesaj Merkezi, Makine Senkronizasyonuna alisma
asamasinda ekstra destege ihtiyaci olan yeni art¢i arag
operatorleri igin faydahdir.

Kilavuzluk Ana Sayfasi

Folliwast St
Inactive

Folower Mare:

ezz 0O
EPlinactive

A—Art¢1 Arag Durumu
B—Bosaltma Isteyen

Wl edpaested by
Combine A

PC21367—UN—010CT15

11:18am

Kilavuzluk ana sayfasi, Artgi Arag Durumunu (A) ve
Bosaltma isteyeni (B) gosterir.

HC94949,0000AFD-80-10FEB17
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Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

Makine Senkronizasyon Otomasyonu
Kullanimi — Kilavuzluk Modu

Diiz Parkur
T T T T T
! ! ! ! ! ! ! !
! H . ! ! | ! i
! L] : . . H : X
! H ! . H H ! !
. . . : H . : v
L] 1 1 1 1 ] L] 1
H H ! : H . : !
: . : : H H H i
[} ] 1 1 [ ] [ ] L] 1
: B . i H . ! :
! L ' i ! H ! y
L] 1 1 1 1 [ ] L] 1
: B H . H H : :
! L ' ! . H H '
! ! ! ! ! ! ! !
! ! ! ! ! ! ! !
1 n 1 1 1 L 1 ]
PC12899—UN—08SEP10
Diiz Parkur

Makine Senkronizasyon Otomasyonu, kullanilabilir
kilavuzluk modlarindan herhangi biri ile ¢alisabilir.

Duz Parkur'u siralar diz ve 1 m'den (3.3 ft) fazla farkhlik
g6stermediginde kullanin. Dz Parkur tim hatlari orijinal
hatta paralel olarak yonlendirir.

AB Kavisi

PC12900—UN—O08SEP10

AB Kavisleri

AB Kavislerinin tarlada surekli bir kavis olan durumda

kullaniimasi 6nerilir. AB Kavisleri tarlada paralel hatlar
olarak kavisli parkur yonlendirme avantajina sahiptir
ama kavis sekli her geciste aynidir.

NOT: Sistem metre basina 1°'den bliylik kavisleri
desteklemez.

Uyarlanabilir Kavisler

PC12901—UN—08SEP10
Uyarlanabilir Kavisler

Uyarlanabilir kavisler tim tarlalarda kullanilabilir ancak
parkur yéninde énemli degisiklik oldugunda ya da
kilavuzluk kavisi U seklinde oldugunda onerilir.

NOT: Sistem metre basina 1°'den bliylk kavisleri
desteklemez.

70A-1



Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

Dairesel Parkur

PC12902—UN—08SEP10
Dairesel Parkur

Merkez pivot bolgeye tohum ekildiginde, Dairesel
Parkur'un kullanilmasi onerilir.

NOT: Sistem, metre bagsina 1°den fazla kavisli daireleri
desteklemez.

Oncii (Bigerdéver) keskin bir kavis altinda ¢alisir ya
da parkur yénuind degistirirse, Art¢i (Traktér) takip
edemez. Makine Senkronizasyonu devre digi kalir.

HC94949,0000AFE-80-10FEB17

Makine Senkronizasyon Otomasyonu
Kullanimi — Oncu (Bigerdover)

Oncii (Bigerdéver) — Aktif Degil

Inactive

Folover Marve:

Wikt it by

Combine

Faollowe Staluis

EPlinactive

11:24am

e

PC16143—UN—260CT12

A—Artc1 Durumu: Etkin degil
B—Artci Talep Et Diigmesi
C—Oncii Modu Etkin

Artci (Traktor) Calisma Bélgesinin icine girene kadar
Makine Senkronizasyon Otomasyonu durumu Devre
Digi kalmaya devam edecektir.

NOT: Calisma Bélgesi, Onctli (bicerdéver) ekraninda
goriinmez. Sadece Artgi (traktér) ekraninda gordildr.

Makine Senkronizasyon Otomasyonu iglevinin
galismasi icin Oncli Modu Etkin (C) onay kutusu
isaretlenmelidir.

Artci Talep Et diigmesi (B) — agdaki tim Artcilar,
Onclnun tahil silosunu bogaltmasi gerektigi konusunda
uyarir. Oncunln ag adi, ana ekranin alt kisminda
gorinur. Oncu ve Artgl ayni aga baglysa, Artci Talep Et
dugmesini istediginiz zaman segin.

Oncii (Bigerdéver) — Hazir

Faollower Staus: Unload requested by

[EP|Ready

A—Art¢i Durumu: Hazir
B—Giris Noktasi Kalibrasyon Bolgesi
C—Oncii Arag (Bigerddver)

PC16142—UN—260CT12

Takipgi, Calisma Bdlgesini gectikten ve traktor
operatorli, Makine Senkronizasyonu Etkinlestir
digmesini sectikten sonra, Makine Senkronizasyon
Otomasyonu durumu Hazir (A) seklinde degisir. Durum
gOstergesi, beyaz bir arka plan rengine degisir.

7T0A-2



Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

Makine Senkronizasyon Otomasyonu — Algila

Frasirnt
Followss Stabus:
Acquire

Followsr Nare:

Tra

11:19am

ESlAcquire e

PC16141—UN—290CT12
A—Artc1 Durumu: Algila
B—Girig Noktasi Géstergesi
C—Oncii Arag (Bigerdover)
D—Artc1 Arac (Traktor)

Artci (Traktor) (D) Calisma Bolgesi icerisinde oldugunda
ve durum diliminin dérdiinci pargasini tamamlamak igin
traktér devam anahtarina basildiginda, Makine
Senkronizasyon Otomasyonu durumu Algila (A) olarak
degisir.

Durum gostergesi, yesil bir dolgu rengi olarak degisir ve
oklar hareketli hale gelir.

Oncii (Bigerdéver) — izleme

Usioad requesied by

EP¥Tracking

PC16138—UN—260CT12

A—Artgi Durumu: izleme

B—Makine Senk. Kumandalari Diigmesi
C—Giris Noktasindaki Artci (Traktér)
D—Oncii Arag (Bicerdover)

E—ince Ayar Diigmeleri

Artci (Traktor) Giris Noktasina (C) ulastiktan sonra,
Makine Senkronizasyon Otomasyonu durumu Izleme
(A) olarak degisir.

Artgi Oncliy izler. Oncli yon ya da hiz degistirdikge,
Artcl, Oncu degisikliklerine uyar.

Gerekli olmasi halinde, Artginin konumunu (E)

ayarlamak igin ince Ayar diigmelerini secin. ince Ayar
digmeleri, Makine Senkronizasyon Kumandalari
digmesi (B) segilerek de bulunur.

Oncl (bigerddver) artik Artgi tahil deposuna bosaltma
yapabilir.

HC94949,0000B1B-80-17FEB17

Makine Senk Otomasyonu Kullanimi —
Artci (Traktor)

Artci (Traktor) — Etkin Degil

Follower Slabus

EPlinactive

Usvioad requested by

Combine

PC16136—UN—260CT12

A—Artc1 Durumu: Etkin degil
B—Bosaltma Talebi Bildirimi
C—Oncii (Bicerdover) Sepet Diizey Durumu

Oncii (bigerddver) Artci istegi Yap diigmesini sectiginde,
Artg (traktor) ekranda (B) bir talep bildirimi alir. Talep,
sesli ikazla belirtilir ve Onci Sepet Duzeyi Durumu (C)
yanip sénmeye baslar.

NOT: Calisma Bélgesi sadece Artginin yénd, Onciiniin
yonliniin +/-45 derece dabhilinde oldugunda
gérdntlenir. Calisma Bolgesi sadece Artgi (Traktor)
ekraninda gériiltir. Oncl (bigerdéver) ekraninda
gérinmez.
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Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

Artci (Traktor) — Hazir

PC16132—UN—260CT12
A—Art¢1 Durumu: Hazir
B—Giris Noktasi Kalibrasyon Bolgesi
C—Calisma Bélgesi
D—Oncii Arag (Bicerdover)
E—Artc1 Arag (Traktor)
F—Makine Senkronizasyonu Etkinlestir Digmesi

NOT: Makinede gercek zamanli kinetik (RTK) disinda
herhangi bir dlizeltme tipi kullanildiginda, devam
anahtarina basmadan 6nce 10-15 saniye bekleyin.

Artci, Calisma Bolgesini (C) gegtikten ve traktor
operatoérl, Makine Senkronizasyonu Etkinlestir
dugmesini (F) segtikten sonra, Makine Senkronizasyonu
durumu Hazir (A) seklinde degisir. Durum gdstergesi,
beyaz bir arka plan rengine degisir. Devam anahtarina
basmadan 6nce, Makine Senkronizasyon Otomasyonu
durumunun Hazir oldugundan emin olun.

Artci (Traktor) — Algilama

(a) e
Follower Status: Unload requested by:
EPlAcquire

PC16133—UN—260CT12

A—Artc1 Durumu: Algila
B—Giris Noktasi Gostergesi

C—Oncii Arag (Bigerddver)
D—Artc1 Arac (Traktor)

Artgi (Traktor) (D) Hazir durumunda oldugunda ve
durum diliminin dérdlncl pargasini tamamlamak igin
traktor devam anahtarina basildiginda, Makine
Senkronizasyon Otomasyonu durumu Algila (A) olarak
degisir.

Durum gdstergesi, yesil bir dolgu rengi olarak degisir ve
oklar hareketli hale gelir.

NOT: Art¢i devam anahtarina bastiginda ve Makine

Senkronizasyon Otomasyonu durumu Algila olarak
degistiginde, Calisma Bolgesi yok olur.

Artgi (Traktor) — izleme

Uoa requestsd by:

E¥Tracking

PC16131—UN—250CT12

A—Artgi Durumu: izleme

B—Makine Senkronizasyon Otomasyonu Kumandalari Diigmesi
C—Giris Noktasindaki Artci (Traktér)

D—Oncii Arag (Bicerdover)

E—ince Ayar diigmeleri

F—Bigerddver Bosaltma Durumu

Artci (Traktor) Girig Noktasina (C) ulastiktan sonra,
Makine Senkronizasyon Otomasyonu durumu Izleme
(A) olarak degigir.

Artci Onciiyi izler. Oncii yon ya da hiz degistirdikge,
Artci de Onciiniin konum ve hiz degisikliklerine uyar.

Oncl (bigerddver) artik Artgi tahil deposuna (F)
bosaltma yapabilir.

Gerekli olmasi halinde, Art¢inin konumunu (E)
ayarlamak igin ince Ayar digmelerini secin. ince Ayar
digmeleri, Makine Senkronizasyon Otomasyonu
Kumandalari digmesi (B) secilerek de bulunur.

Calisma esnasinda, hizi sadece pedali kullanarak
ayarlayin. Calisma sirasinda sanziman degistiriimesi,
Makine Senkronizasyon Otomasyonunu devreden
¢ikarir. Sistem hiz otomasyonu, devam anahtarina
basildiginda, sanziman ayari tarafindan ydnetilir.

9R ve 6R traktorlerinin hiz otomasyon 6zellikleri
nedeniyle, Makine Senkronizasyon Otomasyonu islevi

70A-4



Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

kullanilirken, bu makinelerin tam gaz c¢alistiriimasi
oOnerilir.

Devre disi birakmak igin, traktdr operatdri direksiyonu
tutabilir, makine sanziman hiz ayarini arttirabilir ya da
makineyi durdurabilir.

NOT: Artgi (Traktér) sanzimaninin, Artcinin Onciiniin
hizina ayak uydurmasina yetecek kadar yliksek
ayarlandigindan emin olun.

Artcida dalgalanma durumlari olusursa, Makine
Senkronizasyon Otomasyonu ayarlarinda hiz
duyarlihgi ayarini degistirin.

HC94949,0000B1C-80-17FEB17

Giris Noktasi Kalibrasyonu

15 49 ft’
< abalhi] >

Operational Zone

] 5m (16 ft)
Calibration
Zone

PC16145—UN—260CT12

Followes Slaus

[P Ready

A—ince Ayar Diigmeleri
B—Calisma Bolgesi
C—Kalibrasyon Bolgesi

D—Artci Arag (Traktor)

E—Girig Noktasi Simgesi

F—Oncii Arag (Bigerdover)
G—Girig Noktasini Ayarla Digmesi

PC16144—UN—300CT12

Giris Noktasi — sistemin Artgi (Traktor) GrinG tahil
arabasina bosaltmasi igin yonlendirecedi nokta.

NOT: Makine Senk. iglevi galismadan énce, bir Giris
Noktasi belirlenmelidir.

Bir Giris Noktasi ayarlanmasi, Oncii ve Artginin
yonunun, birbirlerine gok benzer olmasina baghdir.
Oncii ve Artginin yénleri benzer degilse, Makine Senk.
operatorin bir Giris Noktas! belirlemesine izin vermez.

NOT: Oncii ve Artginin yénleri arasinda +/- 5 derece fark
varsa, Yoén Eslesmezligi ¢ikis kodu gértintiilenir.

ONEMLI: Ekipmanlarin ¢arpigmalarini énlemek igin,
Giris Noktasi aracin ya da ekipmanin herhangi
bir pargasiyla kesisecek sekilde
ayarlanmamalidir. EkKipmanlar arasinda daima
tampon bélge birakin.

Makine Senk. diger makine/ ekipmana 1,0
metreden (3 ft) daha yakin makine/ekipmanin
herhangi bir pargasi ile birlikte kullanimi
desteklemez.

1.0ncl (Bigerddver) ve Artci (Traktdr) arasinda
eslesme oldugunu dogrulayin.

Kilavuzluk haritasinda sari ve/veya turuncu kutu
goruntilendiginde, eslestirme basariyla yapiimis
demektir.

2.Alici pozisyonu yesil Kalibrasyon Bolgesi (C)
dahilinde olana kadar, Artgiyi (Traktor) (D) sarin.

3.0ncii ve Artginin hizi, ileri bir viteste 0,8 km/s'nin (0.5
mph) Gzerinde olmalidir.

NOT: Giris Noktasi alinirken, takip edilirken ve
ayarlanirken, 9xxx serisi mafsalli traktérlerin
minimum hiz gereksinimi 2 km/s'dir (1.2 mph).

4.0ncli ya da Artgida Giris Nokt. Ayarla diigmesini (G)
segin. Bir Giris Noktasi ayarlandiktan sonra, ters
cevrilmis turuncu renkli bir tggen (E) ile gosterilir.

Makine Senk. gug kesilene (digme kapali) kadar, Girig
Noktas! Kalibrasyonunu korur. Operator bigerdéver
bashdi ve tahil araci tanimlama bilgilerini ilk kurulum
sayfasinda ayarlamigsa, Giris Noktasi ileride
kullaniimak Uzere muhafaza edilecektir.

Latfen bigerdover bashigini her degistirdiginizde, Giris
Noktasi Kalibrasyonunun dogru oldugundan emin olun.

Kurulum kosullari karsilandiginda, mevcut Giris Noktasi
Kalibrasyonu Giris Nokt. Ayarla digmesi tekrar (G)
segilerek istenildigi zaman sifirlanabilir.

NOT: 40 ft'lik baglklarin kullanilmasi augerin
uzatiimasini ve her bir Art¢i icin tim Giris Noktasi
konumlarinin yeniden ayarlanmasini gerektirir.
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Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

A DIKKAT: Makine Senkronizasyonu gevredeki Machine Sync Controls
engelleri ya da kigileri algilamaz ya da
carpismalardan kaginmak igin direksiyonun u ' D
kontroliinii muhafaza edin.
ince Ayar (=
Leader %
Mode V Ak

bunlardan kaginmaz. Yaralanmalari 6nlemek
icin, tetikte olun ve gerekli olmasi halinde,
HC94949,0000B1D-80-17FEB17
Set Horme
Active @—binlms&uux
Tracking u

i
i

%

O
j ] PC21652—UN—30SEP15
Oncii Arag Ince Ayar Kontrolleri

Machine Sync Controls

) PC14393—UN—09DEC11
Ana Sayfa Ince Ayar Digmeleri

R
¢g¢

o Point
PC14394—UN—09DEC11 0
Makine Senkronizasyonu Kontrolleri igin Kilavuzluk Sayfasi ° m
ya da Ana Sayfa Kisa Yolu

Tracking

A—Ana Sayfadaki ince ayar diigmeleri ©_—"hhw M

Ince Ayar digmelerine erismek icin, Kilavuzluk sayfasi Tracking u
ya da Ana Sayfadaki (A) Ince Ayar digmesini segin. @

] PC21653—UN—30SEP15
Artgi Ince Ayar Kontrolleri
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Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

2

PC16294—UN—19NOV12

A—Oncii Ara¢ Modu Etkin Onay Kutusu
B—Artci Arag ileri ince Ayar

C—ArtgI Arag Geri ince Ayari

D—Artg1 Arag Sola ince Ayari

E—Artgi Arag Saga ince Ayari

F—Giris Noktasini Ayarla Diigmesi

G—Artci Arag Durumu

H—Makine Senkronizasyonu Etkinlestir Diigmesi

Makine Senkronizasyonu Kumandalari énci arag
(bicerddver) ve artgl arag (traktdr) operatorlerinin, Grini
tahil arabasina esit bir sekilde dagitmak igin, art¢i arag
konumunda ince ayarlar yapmalarina olanak saglar.

NOT: Makine Senkronizasyonu ézelligini ¢alistirmak
igin, Oncl Ara¢ Modu Etkin (A) onay kutusunun
isaretli oldugundan emin olun.

ince ayar ile 6ncii arag degdil yalnizca artgi arag
hareket eder.

Artgi aracin ileri, geri ya da yanlamasina hareket
ettigi mesafe, Makine Senkronizasyonu Ayarlari
sayfasinda tanimlanir.

Artgi arag takip ederken, Ana sayfadaki ince Ayar
digmeleri kullanilarak, éncl arag artgi araci 6n/
arka ve yanlamasina bir konum ofsetine getirebilir.

Art¢i arag 6ncu aragtan ayrildiktan ve eslestirme sona
erdikten sonra, ince ayarlar silinir ve giris noktasi
konumu, Giris Noktasi Ayarla digmesi secildiginde en
son kaydedilen konuma geri déner. Oncii arag ya da
artgl arag ince ayar konumunu muhafaza etmek isterse,
izleme modundan ¢ikilmadan 6nce, Giris Noktasi Ayarla
digmesi tekrar secilmelidir.

NOT: Cok iglevli kumanda kolu lzerindeki ince ayar
dugmeleri (B ve C), tim makinelerde mevcut
degildir.

RW00482,000052C-80-070CT15

Bosaltma Talebi - Oncii

= =
(=0 o~

»

‘Bl Honnes
Point

Follower Staus

Follorwees Siatus
Tracking Inactive
Follover M Folicwer Mama:
Tra

Uiniberaed roquerstomd by

11:19am
|h1n“ f-; I

A—Artci Talep Et Diigmesi
B—Istek Iptal Digmesi

| 11:24am I

PC16318—UN—03DEC12

Bosaltma gerektiginde, dncu, artgilari uyarmak icin Artgl
Talep digmesini (A) secer. Bir artginin, traktort ve
bicerddveri baglantilandirmak igin istegi kabul etmesi
gerekir.

Oncii, istek iptali digmesini (B) segerek istegi
durdurabilir.

RW00482,00000BF-80-03DEC12

Bosaltma istegi - Artgi

Trimking

. PC16313—UN—29NOV12
A—Bosaltma Istegi Digmesi

B—Bagh Diigme

C—Art¢i Durum Gubugu
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Kullanim — Makine Senkronizasyon Otomasyonu

Bir 6ncu, bosaltma igin bir artgi istediginde bir istek
digmesi (A) belirir.

NOT: Oncii adi, Bogaltma Isteyen Kaynak (C) altinda
goruntdlenir.

Artcl, istek digmesini secerek istegi kabul eder. Kabul
edildikten sonra, istek digmesi (A), bicerdéverin traktor
tarafindan kabul edildigini gbsterecek sekilde bagl
diigmesi (B) olarak degisir. istek, bagh digmesine
basilarak iptal edilebilir.

RW00482,00000BB-80-29NOV12
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Kurulum — Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verilerini Yapilandirma

Kaynaklari Ayarlama

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

GreenStar

GreenStar™ Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GreenStar™ digmesini segin.

PC8676—UN—05AUG05
Kaynaklar Yazilim tusu

3. Kaynaklar yazilim tusunu segin.

Harita kapsami ve kilavuzluk gizgilerinin
goénderilebilmesi ve alilabilmesi i¢in 6nce musteri, ciftlik,
tarla ve goérevin ekranlar arasinda ayni olmasi gerekir.
Global musteriler, ciftlikler veya tarlalar (- - -), paylasilan
veri Ozellikleri icin desteklenmez. Belge Goérev-disi, veri
paylasimina izin vermez.

NOT: Harita kapsami ve kilavuzluk gizgilerini paylagmak
icin, Islemler'in (Belge yazilim tusu) ayni olmasi
gerekmez.

Paylasmayi amaclayan tim GS3 2630 Ekranlari,
klavye ve yazim farkliliklarinin 6nine gegmek igin
ayni dil ayarlarini kullanmalidir (Orn: Ingilizce).

HC94949,0000AFF-80-17FEB17

Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri
Ayari

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

1. Menu digmesini segin.
2. GreenStar™ dugmesini segin.

B

Haritalama Yazilim Tusu

PC8672—UN—08DEC14

3. Haritalama orta menu tusunu segin.

el

Application ikachine Synic Shared ﬂaa -
b

Shnﬂmv% Communication Device |MCR © ¢

My Name on Network [John @

=)

O

PC21349—UN—13JUL15

A—Coklu-Makine Sekmesi
B—Uygulama Agcilir Meniisii
C—lletisim Cihazi Agilir Meniisii
D—Agdaki Adim

E—Paylagim Kapsami Onay Kutusu

4. Coklu-Makine sekmesini (A) segin.

NOT: Uygulama acilir listesinden Makine
Senkronizasyonu Otomasyonu veya tirelerin (- - -)
secilmesi, Makine Senkronizasyonu Paylasilan
Veriler 6zelliklerini devre digi birakmaz.

5. Uygulama agilir mentsinden (B) Makine
Senkronizasyonu Paylasilan Verileri'ni segin.
6. Acilir meniiden (C) iletisim Cihazini segin.

® Bir makine iletisim telsizi (MCR) aginda
paylasmak lizere MCR segin.

e Bir moduler telematik ag gecidi (MTG) kullanarak
JDLink™ aginda paylasmak igin MTG segin.

NOT: MTG JDLink™ aboneligi gerektirir. Daha fazla
bilgi igin John Deere bayiniz ile irtibata gecin.

JDLink, bir Deere & Company ticari markasidir
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Kurulum — Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verilerini Yapilandirma

7. Agdaki Adim" (D) girin.

NOT: Paylasim Kapsaminin (E) sec¢ilmesiyle kapsama
haritasi hemen diger makinelere yayinlanir.
Paylasim Kapsami secilmeden énce, migteri,
ciftlik, tarla ve gérevin secildiginden ve kapsamin
gtincel oldugundan emin olun.

8. Harita kapsami ve kilavuzluk ¢izgilerinin ekranda
gbnderilmesine ve alinmasina izin vermek igin,
Paylasim Kapsami onay kutusunu segin.

HC94949,0000B00-80-17FEB17

Harita Kapsami Paylagsma

Share Coverage E I
PC20617—UN—18DEC14

Paylasim Kapsami Onay Kutusu

ok Ehnre

i
*

]
¢ O

Ienpleront Width: 120.0 m

PC21643—UN—23SEP15
A—Paylasilan Kapsama

B—Paylasilan Gakigma

C—Kapsam

D—Cakisma

Paylasim Kapsami onay kutusu segildiginde, harita
gOstergesi, paylasilan kapsam ve paylasilan ¢akisma
icin ek gosterge renkleri gosterir. Gosterge renkleri
degistirilemez.

Tarla sinirlari, Makine Senkronizasyonu araciligiyla
paylasilamaz. Bélim Kontrold, bir sinir olmadan
calisabilir, ancak Surtlmemis Arazi Kontroll, ekranda
bir sinir depolanmasini gerektirir. Her ekran, sinirlar
kullanmak igin ayni ayar bilgilerini gerektirir.

Sinirlarla, kalan akre hesaplamasi, paylasilan kapsami
hesaplamaz. Toplamlar ve kalan akre, ekranda
depolanan tek bir makine kapsamina dayanir.

RW00482,000051E-80-30NOV15
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Paylasilan Verileri Birlestir

Join Shared Data

Hame on Hetwork Clienit
Oporabor Farm
Lardt Updated Field
Age Tarske
c2 Jonsen
f Ll Jensen F o o
Jonsen Fleld

¥

Rafrash
PC21379—UN—17JUL15

MCR — Paylasilan Verileri Birlegstir

Join Shared Data

Filers: 00,0 rriles. B0 dawys Sori:  Age

Hame on Metwork Client

Operator Farm Filter §
Lait Updale Fiedd

= - Sort ()

\

PC21380—UN—17JUL15
MTG — Paylagilan Verileri Birlestir

Cancel

A—Birlestir Diigmesi
B—Yenile Diigmesi
C—Filtre/Sirala Diigmesi
D—Zamanlayici

Paylasilan Verileri Birlestir, operatérin diger makineler
icin makine iletisim telsiz (MCR) veya modiiler telematik
ag gecidi (MTG) aglari aramasina ve ayni musteri, giftlik,
tarla ve gorev ayarlarina sahip bir aga baglanmasina
olanak tanir. Bir ag bulundugunda, Katil digmesini (A)
secin. Paylasilan Verileri Birlestir, misteri, ciftlik ve
gorev bilgilerinin manuel olarak girilmesi icin gerekli
sureyi azaltir. Yanlis yazim, cografi konuma asina

olmayan operatérler veya iletisim saglayamayan
operatoérler nedeniyle gergeklesen baglanti sorunlarinin
onlenmesine de yardimci olur.

NOT: Paylasilan Verileri Birlestir yalnizca etkin bir
Makine Senkronizasyonu aktivasyonuyla
kullanilabilir. Tarla Bulucu, harici tarla sinirlarina
dayanarak bir operatére tarla girisi veya ¢ikisi
bildirimi yapar. Paylagilan Verileri Birlestir, Tarla
Bulucudan farkli islevsellik saglar.

Paylasilan Verileri Birlestir icin i¢c yontem:

e Herhangi bir musteri, ¢iftlik veya tarla acilir
menusunu secin ve Birlestir'i segin.

® Durum gosterge digmesini segin ve Paylasilan
Verileri Birlestir digmesini segin.
(Daha fazla bilgi igin, Durum Gdstergesine bakin.)

® Menl digmesi > GreenStar™ digmesi > Haritalama
orta menu tusu > Coklu Makine sekmesi > Uygulama
acilir menusinden Makine Senkronizasyonu
Paylasilan Verileri > Paylagilanlar Birlestir'i segin.

Join Shared Data
Filters: 20 (i) BOLD days Sort:  Age
Hane on Network Cligsnt
Operator Farm | Filter /
Last Update Field Sort
Age Task
RA0GE big Tarm
‘*‘ north o
=== pa.30.2017 2mza
0 minutes Pre-emwrge Spraying
RS big farm
north o
03-30-2017 2m3 ﬂ
2 minutes Fre-emwerge Spraving
RAMS big Tarm
north o
03-30- 217 2
4 nnutes Pre-enwrge Spraving
RADMS bilg Tarny
nanth o =
; 03-30-2017 ZrnZa o
4 minutes Pre-enmwrge Spraying
#,
G
Cancel

PC24000—UN—30MAR17
Ag Listesi

A—Birlestir Diigmesi

Paylasilan Verileri Birlestir sayfasi, agildiktan sonra ag
listesini otomatik olarak yeniler. Ekranin agdaki
digerlerinden kullanilabilir musteri, ciftlik, tarla ve gorev
verilerini talep etmesi icin belirli bir siire gegcmesine izin
verin. Birlestir digmesi (A) secildiginde, paylasilan
ekrandan masteri, ciftlik, tarla ve goérev bilgileri yerel
ekrana kopyalanir.

Yenileme Siiresi

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
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Kullanim — Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri

® MCR 3 saniyeye kadar strebilir. Yenile digmesi,
yenileme esnasinda devre disidir.

e MTG 2,5 dakikaya kadar surebilir. Yenile ve Filtrele/
Sirala digmeleri, yenileme esnasinda devre disidir.
Bir zamanlayici, kalan yenileme suresini goruntuler.

Listeyi Filtrele/Sirala

Filter /
Sort
PC21648—UN—29SEP15

Filtre/Sirala Diigmesi

Filtrele/Sirala dugmesi yalnizca MTG aglari igin
kullanilabilir ve operatérin, mesafe, yas veya tarla ve
gorevlerine gore diger makineleri aramasini saglar.
Sonuglar, yas, mesafeye gore gorintilenir veya musteri,
ciftlik, tarla ve goreve gore alfabetik olarak gorintilenir.

Join Shared Data

Fibter s

-Fe-

a9
Accept

PC24001—UN—30MAR17

A—NMesafe Giris Kutusu
B—Yas Giris Kutusu
C—Sirala Acilir Meniisii
D—En Yakin Mesafe Diigmesi
E—En Yeni Diigmesi
F—Kabul Diigmesi

Paylasilan veriler listesini filtrelemek/siralamak igin,
asagidakilerden birini yapin:

Parametreleri manuel olarak girin.

1. Mesafe (A) girin.

2. Yas (B) girin.

3. Sirala acilir menusiinden (C) bir segenek belirleyin.
4. Kabul et 8gesini segin (F).

Bir 6n ayarli filtre secin. Bu digmelerde asagidaki
parametreler vardir:
® En Yakin Mesafe digmesi (D)

- Yas = 60 gln

- Mesafe = 10 mi

- Sirala = Mesafe
® En Yeni digmesi (E)

- Yas = 14 glin
- Mesafe = 60 mi
- Sirala = Yas

Paylasilan Kapsama Haritasina Katil

Join Shared Coverage Map

You have selected to join a Shared Coverage Map for
the following Client, Farm, Field, and Task.

Cliert: test
Farrmx 1
Fiddd: rideanddrnee

Taskc Harvest
@Esdﬂlng Coverage: Mo
Press Accept to set these as your system Resources.

Press Back to choose a different Client, Farm, Field,
and Task.

=

PC24880—UN—180CT17
Paylasilan Kapsama Haritasina Katil

A—Mevcut Kapsam

Musteri, ciftlik, tarla ve goérev bilgilerini manuel olarak
girdikten sonra, operatérden Paylasilan Kapsam'a
katilmasi istenir. Mevcut Kapsam (A) "Hayir"
gOsteriyorsa, operatdrin yerel ekraninda kapsam
yoktur.

HC94949,0000C94-80-21NOV17
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Durum Gostergesi

- 0 -

30
e RTH

Steer Senithity

N

== ) OR)| <=

North Heading a0.0000f)

PC21358—UN—16JUL15

Shared Coverage Status

“= 3 1 a

Last Synoed

fm 6 seconds

B245R M rinutes.

SGB0A 0 second

S670 34 seconds

.‘HM B minutes

@%%%%%

Join Shared Data I

z :__'_::

Cancel Accept

PC21360—UN—14JUL15
A—Durum Gostergesi

B—Ag Uzerindeki Ad

C—Son Senkronize Edilen

D—Yardim (?) Diigmesi

Durum gostergesi (A), iki ok ve paylasim yapmakta olan
makine sayisini gosterir. Sol ok, giden paylasilan verileri
belirtir ve sag ok, gelen paylasilan verileri belirtir.
Paylasilan Kapsam Durumu sayfasini agmak igin,
durum gdstergesini segin.

Paylasilan Kapsam Durumu

Paylasilan Kapsam Durumu, makineleri Agdaki Ad'a (B)
(sekiz karaktere kadar) ve Son Senkronize Edilen'e (C)
g6re goruntller. Son Senkronize Edilen, mesaijlar
goénderildiginden veya alindijindan bu yana gegen
suredir. Makineler asagidaki kriterlere gore siralanir:

1. ik siralama:

Makineniz

15 dk'dan (900 sn) daha az suredir bagl
olmayan makineler

Gincellenen makineler
Su anda bagh makineler

e. 15 dk'dan (900 sn) daha fazla siredir bagl
olmayan makineler

2. ikinci siralama:
e Alfabetik sira (Agdaki Ad)

3. Uglincu siralama:

® Seri numarasi

Paylasilan Kapsam Durumu Anahtarini géruntilemek
icin, Yardim (?) digmesini (D) segin.

Paylasilan Kapsam Durumu Anahtari

Shared Coverage Status Key

Receree

i Current @ Adthvety sharing
(Data shared less than 10 seconds
200)

5} Updating Acthwely sharing
IsplEy 15 updating oorsed age dala)

¥ S i

g Inacthve © Not acthvely sharing with amy
mnachine,
(Incomplote setup or connectity

problen)
Others @ Hurmber of others currently
0 sharing shawing

O e | [

Accept
PC21359—UN—14JUL15
A—Mevcut
B—Giincelleniyor
C—Etkin degil

D—Paylasan Digerleri
e Mevcut (A) — Etkin olarak paylasiliyor. Veriler 10
saniyeden az stre 6nce paylasiimis.

® Giincelleniyor (B) — Etkin sekilde paylasiliyor. Ekran,
kapsama verileri aliyor veya gonderiyor.

e Etkin degil (C) — Makineyle etkin sekilde
paylasiimiyor. Tamamlanmamis kurulum veya
baglanti sorunu.

® Paylasan Digerleri (D) — Su anda paylasmakta olan
digerlerinin sayisi.

(Ayrintilar ve sorun giderme igin, Tanilama'ya bakin.)

HC94949,0000B02-80-10FEB17
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Diizen Yoneticisi

(2]

L 2

R 4

4

w

= & #

PC21361—UN—15JUL15
Kolay galismak amaciyla, ekranin ana sayfasini belirli
islemler igin yapilandirmak tzere Diizen Yo6neticisi'ni
kullanin.

(Daha fazla bilgi icin, bkz. GreenStar™3 2630 Ekrani
Kullanici El Kitab1.)

RW00482,000051C-80-010CT15

Paylasilan Kapsama Haritalarini Temizle

Kapsamin temizlenmesi yalnizca ilgili ekranda yerel ve
paylasilan kapsami temizler. Bir tarlada birden fazla
operatér ve makine bulunmasi olasiligi nedeniyle, bir
makinenin eski veya istenmeyen kapsama haritasini
diger makinelere yanlislikla paylagmasi riski vardir.

Makine iletisim Telsizi (MCR)

Kapsama verileri, ayri ayri ekranlarda tutulur. Eski veya
istenmeyen kapsama haritalarinin yanhslikla
paylasiimasini ortadan kaldirmak igin, bir MCR agi
icindeki tim ekranlardan kapsami ayni anda temizleyin.

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. MenU dugmesini segin.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

GreenStar™ Diigmesi

2. GreenStar™ digmesini segin.

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

PC8672—UN—08DEC14

Haritalama Yazilm Tusu

3. Haritalama orta menu tusunu segin.

Mape ‘Boundaries Flags

Application raﬁ-os.mesumed o:: a

ol
Multi-#Machine

MCMW% Communication Device [MTR ©¢

My Mame on Metwark: [John

=)

PC21657—UN—010CT15

A—Coklu-Makine Sekmesi
B—Uygulama Agcilir Meniisii
C—lletisim Cihazi Agilir Meniisii
D—Paylasim Kapsami Onay Kutusu

4. Coklu-Makine sekmesini (A) segin.

5. Uygulama aglilir menusinden (B) Makine
Senkronizasyonu Paylasilan Verileri'ni segin.

iletisim Cihazi agilir menisiinden (C) MCR'yi segin.
Paylasilan Kapsama (D) isaretini kaldirin.
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Kullanim — Makine Senkronizasyonu Paylagilan Verileri

Map Settings I

PC23701—UN—10FEB17

Haritalar Sekmesi

A—Haritalar Sekmesi
B—Harita Ayarlari Digmesi

8. Haritalar sekmesini (A) segin.

9. Harita Ayarlari digmesini (B) secin.

. 'g Coverage Only a
i L Prescription Legend
Grid Grid Size 20.960
1)
Or snage Map e d
Depression Map GPS Aoouracy
Clear Fiold Map Corverage

5 | ©
This field mnd task only AN Parrves and felds.

>

Accept

PC23700—UN—10FEB17
Harita Dizenlemeleri

A—Yalnizca bu tarla ve gorev Diigmesi
B—Tiim ciftlikler ve tarlalar Diigmesi

10. Yalnizca bu tarla ve gorev digmesini (A) veya Tim
ciftlikler ve tarlalar digmesini (B) segin.

Clear Field Map Coverage

Are you sure that you want to clear the on screen
mapping coverage? This will not cause any
logged data to be removed.

@ To clear your map coverage

%To cancel

:-Z:- 0

Accept

A—Kabul Diigmesi

PC23702—UN—10FEB17
Tarla Harita Kapsamini Temizle

11. Kabul digmesini (A) segin.

Agdaki tim ekranlar temizlendiginde, paylasmaya
devam etmek igin, Paylasilan Kapsam onay kutusunu
segin.

Modiiler Telematik Ag Gegidi (MTG)

Paylasilan kapsam verileri, musteri, ciftlik, tarla ve gorev
son segildiginden ve Kapsami Paylas
etkinlestirildiginden itibaren 14 glin saklanir.

® John Deere yalnizca ayri ayri ekranlardan paylasilan
kapsam noktalarini saklar.

e John Deere, kapsami olusturan ekrana kapsami geri
goéndermez.

e Kapsam temizleme MCR yontemini kullanmak, MTG
icin galismaz. Paylasilan kapsam noktalari, ekrana
geri indirilir.

Oneri:

® Bir MTG ile Makine Senkronizasyonu kullanilirken
ekrandaki Kapsam Temizle diigmelerini kullanmayin.

® Bir tarladaki birden fazla uygulama igin, gérev adini
degistirin.

Ornegin, bir tarladaki birden fazla ¢ikis sonrasi
piskirtme veya glbre uygulamasi igin, gérev adini
"Cikis sonrasi Puskirtme2" veya "Cikis sonrasi
Pisklrtme 9-9-2015" olarak revize edin. Bu, tim
makinelerin bos bir kapsama haritasina sahip olmasini
ve aga katilirken eski kapsami yanhglikla
paylasmamasini saglar.

HC94949,0000C63-80-04DEC17
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Kullanim — Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri

Kilavuzluk Cizgilerini Paylagma

NOT: John Deere makine kapsama haritasi ve
kilavuzluk ¢izgisi paylasim veri islevselligi icin,
paylasilan haritalarin ve kilavuziuk cizgilerinin
dogrulugu, StarFire™ Alicisi dogruluk seviyesiyle
ilgilidir. Dogruluk seviyesi arttiginda, kapsama
haritasi ve kilavuzluk cizgileri paylasim dogrulugu
da artar.

Uyumlu Kilavuzluk Modlari

Ayni musteri, ciftlik, tarla ve géreve sahip ekranlar
arasinda yalnizca duz parkur kilavuzluk gizgileri
paylasilir. Yol kaydirma ofsetleri, kilavuzluk gizgisiyle
gonderilir ve alici ekranlar tarafindan saklanir. Diz
parkur kilavuzluk cizgileri, herhangi bir yontem
kullanilarak olusturulabilir.

Kilavuzluk cizgileri, Parkur 0'dan, alici ekranin parkur
araligina goére olusturulur. Makinelerin farkli parkur
araligi varsa, ilgili makinelerin tarlanin farkli bolgelerinde
calismasini saglamak onerilir. Farkh parkur aralidi olan
makinelerin tarlanin ayni bélgesinde g¢alismasi
gerekiyorsa, her gegisi siralamak igin yol kaydirma
kullanin.

(Bir kilavuzluk ¢izgisi olusturmak igin, GreenStar™ 3
2630 Ekrani Kullanici El Kitabina bagvurun.)

Kilavuzluk Cizgisi Paylagimi

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menl digmesini segin.

GreenStar

GS3;

GreenStar™ Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GreenStar™ digmesini segin.

¥

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Kilavuzluk Yazillm Tusu

3. Kilavuzluk yazilim tusunu segin.

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

Set Track 0

PC21362—UN—080CT15
Parkuru 0 Yap Digmesi

4. Parkuru 0 Yap digmesini segin.

Set Track O
Currerd Track 0 Method
Strmght 2 - A+ Heading FY
®s s
Share AB B i
New Remove l [ u:« e RTK
|

Guidanoe Line Caloulation
Hesding : 1DUOMOO

Poimt A Lat. 4176093195
Poirt A Lon. -S348977454

Elevation Track Spacing
s m | 30:000
m

Total Shifts 0.0 (in)

John Deere

Die=ir ed
| S I Dised 0.0000

3 54
Cancel Accept

PC21363—UN—15JUL15

A—Gegerli iz 0 Agilan Meniisii
B—AB Cizgisini Paylag Diigmesi

5. Mevcut Parkur 0 acgilir menustnden (A) kilavuzluk
cizgisini segin.
6. AB Cizgisini Paylas diigmesini (B) segin.

Makine iletisim telsizi (MCR) aglari icin, mesaj merkezi,
operatore, kilavuzluk gizgisinin goénderildigi bildirimini
yapar ve AB Paylasilani gosterir. MCR hizi ve
glvenilirligi nedeniyle, diger ekranlarin kilavuzluk
gizgisini aldigina dair onaylar géruntilenmez.

Moduler telematik ag gecidi (MTG) agdlari igin, paylasim
durumu, AB Cizgisi Paylas digmesi secildikten sonra
Mesaj Merkezinde gortntilenir.

® Paylagiliyor — Eglesen ayarli ekranlarin
kullanabilmesi adina, kilavuzluk gizgilerinin John
Deere'a gonderilmesi. AB Cizgisi Paylag dugmesi
secildikten sonra, durum 30 sn i¢in ya da gdénderen
ekran, alan ekrandan bir onay alana dek goruntulenir.

e AB Basarisiz — Kilavuzluk ¢izgisi, John Deere
tarafindan alinmadi. Durum, hatadan sonra 30 sn
gOruntulenir.

e AB Paylasilan — Kilavuzluk cgizgisi basariyla
gonderildi. Durum, paylasim onaylandiktan sonra 10
sn goruntilenir.

70B-6



Kullanim — Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri

Kilavuzluk Cizgisi Alma

AB Line Received

The following guidance line was received from
ancther machine. Selecting "Set Track 0" will set
received line as active track. Pressing "Save Line”
will save received line for later use.

Name on Network: C1
Guidance Line: track1

Tracking Mode: Straight Track

‘ Save Line @ Set Track O |

Note: Pressing the Set Track 0 button will
disengage AutoTrac. AutoTrac must be re-engaged
to resume guidance.

Cancel

A—Cizgi Kaydet Diigmesi
B—Parkuru 0 Yap Diigmesi
C—Ilptal Diigmesi

PC21701—UN—080CT15

Kilavuzluk Cizgileri, son génderildikten sonra 14 gln
saklanir. Eslesen musteri, ciftlik ve tarlasi olan ekranlar,
paylasilan kilavuzluk cgizgilerini alir. Degismeyen bir
kilavuzluk cizgisi her gonderildiginde, AB Cizgisi Alindi
mesajl goruntulenir. Onceden paylasiimis degismeyen
bir kilavuzluk ¢izgisi paylasiliyorsa, mesaj
goéruntilenmez. Bir kilavuzluk gizgisi degistirilirse (bir
kaydirma yaplilirsa) ve yeniden gonderilirse, AB Cizgisi
Alindi mesaiji, eslesen ayarli diger ekranlarda
goruntulenir.

Gonderen ekrani kullanan operatdr, AB Cizgisini Paylas
digmesini segtikten sonra, AB Cizgisi Alindi mesaji,
alan ekranda gdéruntilenir.

Alinan kilavuzluk ¢izgisini daha sonra kullanmak igin,
Cizgiyi Kaydet digmesini (A) secin. Kilavuzluk gizgisi,
diz parkur cizgileri listesine kaydedilir. AutoTrac™,
zaten kullaniimakta olan bir gizgiyle ayni ada sahip bir
¢izginin kaydedildigi durum hari¢, ¢alismaya devam
eder.

NOT: Alinan ¢izgi mevcut ¢izgiyle ayni ada sahipse,
alinan ¢izgi yeniden adlandirilir. Ornek olarak,
Parkur1 ismi "Parkur1_001 olarak yeniden
adlandirilir.

Alinan kilavuzluk gizgisini, aktif Parkuru 0 olarak
ayarlamak igin, Parkuru 0 Yap digmesini (B) segin.
Cizgi, duz parkur cizgileri listesine kaydedilir. Parkuru 0
Yap digmesi segcildiginde, AutoTrac™ devre digi
birakilir ve galismaya devam etmek igin
etkinlestirilmelidir.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

(AutoTrac™ kullanimi igin, GreenStar™ 3 2630 Ekrani
Kullanici El Kitabina bakin.)

Paylagilan cizgiyi yok saymak igin iptal digmesini (C)
segin.

HC94949,0000C84-80-04DEC17
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Sorun Giderme

Makine Senkronizasyon Otomasyonu Ariza
Tanilama — Oncu Arag (Bigerdover)

Stalus
Machine Sync License Tes
e Leader Role Selected Yes C)
Leader Mode Acthwe Tes
Network Configured Properly Yes
Leader GPS Accuracy Yes
Leader and Follower Cormmunicating Yes
Speed of Leader Yes
Leader in Forward Gear Yes
Road Transport Mode OfF NR,

PC14387—UN—15DEC11
Tanilama Sayfasi

A—Goriiniim
B—Kosullar
C—Durum

Menu digmesi > GreenStar™ digmesi > Tanilama orta
menu tusunu segin > Goruntlle acilir menldstinden (A)
Makine Senkronizasyonu'nu segin.

Herhangi bir Kosul (B) Durum'da (C) Hayir
goruntiliyorsa ya da kesik gizgilere sahipse, Makine

Senkronizasyonu iglevlerinin dogru bir sekilde galismasi
icin, kosulun dogrulanmasi ve dizeltiimesi gerekir.

RW00482,0000569-80-080CT15

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

Makine Senkronizasyonu Otomasyonu
Ariza Tanilama — Artgi Arag (Traktor)

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
or vizit wume Stellar Support com.
view |[Machine Sync -~
b4
State Conditions Status.
T Machine Sync License, AutoTrac License Tes, Yes
ine Sync Mode 5. o es
Follower Role Seected Wes
Stear Cormtrol Yes
TECU Communication Checl: Yes
@ Speed Comirol (Supporied, Reserved, Security) Tes, Yes, Yes
Metwork Configured Properhy Yes
AutoTrac integrated Installed Yes
Operator in Seat Yes
@ Steer OniOMm Tes
Leader and F ollower Communicating Yes
Follower GPS Acouracy Yes
Followser in Forward G ear Yes
Heading and Speed of Follover es, Yes
Follower in Operational Zone Yes
Valid Home Point Yes
Leader Ready Yes
Resume Switch Pressed and Steering Ready Yes, Yes

PC16126—UN—250CT12
A—Goriinim

B—Durum

C—Kosullar

D—Durum

Ogelerden herhangi birinin durumu (D) Hayir ya da kesik
gizgiler olarak goériniyorsa, Makine
Senkronizasyonunun dizgln bir sekilde ¢alismasi igin,
6ge dogrulanmali ve duzeltiimelidir.

RW00482,0000568-80-080CT15
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Sorun Giderme

Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri

Ariza Tanilama

Dueto software changes, read the lalest Operator Manual prior to operation. To
obtain a copy, see your deder or visit weaw desre.com.

Dueto sofiware changes, read the ladest Operator Manual prior to operation. To
obtain a copy, seeyour dealer or visit v deere.com

Machine Sync Shared Data @A
-

Sharing:

Machine Sync Shared Data @A
-

Setup;

Machine Syna License
Shared Corder age enabled
Conmunication Dewios
Cliert, Farmy, Ficld selected
Tarskt other than Dooumentation OFF

Comnwnication:

MCR

Hatwork Configured Properiy

Radio Transmitiing

Signal Strength
Call Siede
Organization 0
Authorization

]
:

Yes
Yes
MTG
Yes
Yes

MCR Network Name -
MCR Channel -
Connedtion Stalus -

Mo

all

Call Open
2551

Yes 05062015 15861

112 | B

Oihers in Hetwork (MCR) O

Others with Matching Setup (MCR) -
Others Currently Sharing (MCRMTG) 1
Last Message Recetved (sec) 2

Dieplay Serial Number (MTG)

Bl] 22 [BF

PCOUA0TEE?

5/6

Bt AT 2 OO0 POO0- 7T e G- i Tax 10
o8

HRA

Sepl20s

1617

Wield

Post-emerge Spraying

Sharing Stale (MTG)
Session ID (MTG)

Status indicator
Cliemt

Farmy

Field

Tarsks

Paylasilan Veriler Ariza Tanilama 1

PC21650—UN—010CT15

PC21651—UN—010CT15

Paylasilan Veriler Ariza Tanilama 2

A—Agilir Meniiyii Goriintiileme

Men( dugmesi > GreenStar™ digmesi > Tanilama orta

menu tusunu segin > Gorlntlle agilir menlsiinden
Makine Senkronizasyonu Paylasilan Verileri'ni segin.

Kurulum

Makine Senk Lisansi

Bu ekranda etkin bir John Deere Makine
Senkronizasyonu aktivasyonu var mi?

Hayir ise, John Deere yeftkili saticisindan John
Deere Makine Senkronizasyonu aktivasyonu
satin alin.

Paylasim Kapsami etkin

Paylasim Kapsami onay kutusu etkin mi?

Hayir ise, Haritalama > Coklu Makine > Makine
Senkronizasyonu Paylasilan Verileri'ne gidin >
Paylasilan Kapsam 6gesini segin.

lletisim Cihazi

Paylagilan Veriler kurulum sayfasinda hangi
lletisim Cihazi segili?

Tireler (- - -) varsa, Haritalama > Coklu Makine
> Makine Senkronizasyonu Paylasilan
Verileri'ne gidin > gegerli iletisim cihazini segin.

Musteri, Ciftlik, Tarla segili

Musteri, Ciftlik ve Tarla giris kutularinda gegerli
metin var mi?

Hayir ise, Kaynaklar'a gidin > gegerli Misteri,
Ciftlik ve Tarla segin. Tireler (- - -) calismiyor.

Belgeleme Kapali disindaki gérev

Gorev giris kutusunda, Belgeleme Kapali harici
gecerli metin var mi?

Hayir ise, Kaynaklar'a gidin > gegerli Goérev
secin. Belgeleme Kapali ¢aligsmiyor.

iletisim — MCR

Dogru Yapilandiriimis Ag

MCR Agi dizgun yapilandiriimig mi?

Hayir ise, Ekipman > Ag'a gidin > MCR agini
dogru sekilde ayarlayin.

(Daha fazla bilgi igin, A§ veya Makine iletisim
Telsizi Yapilandirma Kullanici El Kitabina
bakin.)

MCR Ag Adi Ag kurulum sayfasinda gosterildigi sekilde Tireler (- - -) varsa, operatorin agi diizgin
MCR Ag Adi. sekilde yapilandirmasi gerekir.
(Daha fazla bilgi igin, A§ veya Makine iletisim
Telsizi Yapilandirma Kullanici El Kitabina
bakin.)
MCR Kanali Ag kurulum sayfasinda gosterildigi sekilde, Bos ise, operatériin agi duzgln sekilde

Kanal harfi.

yapilandirmasi gerekir.

(Daha fazla bilgi igin, Ag veya Makine lletisim
Telsizi Yapilandirma Kullanici El Kitabina
bakin.)

Baglanti Durumu

Ag sayfasinda gosterildigi sekilde, Baglanti
Durumu. Durum ifadeleri, Bagli Degil,
Baglaniyor veya Bagli seklindedir.

Bagli Degilse, operatériin agi diizgun sekilde
yapilandirmasi gerekir. )
(Daha fazla bilgi icin, Ag veya Makine lletisim

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

80-2



Sorun Giderme

Telsizi Yapilandirma Kullanici El Kitabina
bakin.)

glcu

Telsiz lletimi MCR veri iletiyor mu? Hayir ise, AJ tanilama sayfasi 4'e bakin. Paket
Tx'in tire mi yoksa deger mi gosterdigini not
edin. Tire ise, daha fazla bilgi igin, Makine
lletisim Telsizi Kullanici El Kitabina bakin.

iletisim — MTG

Sinyal glicu Ag tanilama sayfasi 2'de gosterildigi gibi, sinyal | Sinyal yoksa, Ethernet baglantilarini ve

makinenin gokyuzunu agik bir sekilde
gordiginu dogrulayin. Msteriler, John Deere
yetkili saticinizla irtibat kurun. Yetkili saticilar,
daha fazla tanilama igin JDLink™ Teknik EI
Kitabi'na bakin.

Cagri Durumu

MTG Gagri Durumu (Hazir, Agik veya Kapali)

Tireler (- - -) varsa, John Deere yetkili
saticinizla irtibat kurun. Yetkili saticilar, daha
fazla tanilama igin, Makine lletisim Telsizi
Teknik El Kitabi'na bakin.

Kurum Kimligi

MTG'nin atandigi JDLink™ / MyJohnDeere
Kurum Kimligi.

Tireler varsa (- - -), MTG'nin diizglin
yapilandirildigini ve bir kuruma atandigini
dogrulayin.

Yetkilendirme

Yetkilendirme mesajlari, ekranin John Deere'a
baglanmasini saglar ve John Deere, ekran
yetkilendirmesinin sona erdigi zaman bilgisini
gonderir. Ekran, guvenlik yetkilendirmesini
almaya devam ederken zaman bilgisi artar.

Yetkilendirmede hata gorintilenirse MTG,
gegerli bir JDLink™ aboneligine sahip
olmayabilir veya John Deere'a baglanmada
sorun yasiyordur.

Paylagim

Agdaki Diger Kisiler (MCR)

MCR aginda bagl diger makine sayisi.

Tireler varsa (- - -), diger makinelerin duzgln
yapilandirildigini dogrulayin. Makine ayrintilari,
Ekipman > AJ sekmesinde gdrintulenebilir.

Eslesen Ayarli Digerleri (MCR)

Onceki 10 saniye iginde, ayni MCR agina bagli,
ayni Masteri, Ciftlik, Tarla ve Gorev segili olan
ve "Kapsam Paylagimi" etkin olan makine
sayisl.

Tireler varsa (- - -), diger makinelerin Makine
Senkronizasyonu Paylasilan Verileri igin
diizgln yapilandirildigini dogrulayin.

Paylasmakta Olan Digerleri (MCR veya MTG)

Onceki 10 saniye iginde, birbirine bagh, ayni
Musteri, Ciftlik, Tarla ve Goérev segili olan
makine sayisi.

Tireler varsa (- - -), diger makinelerin Makine
Senkronizasyonu Paylasilan Verileri igin
diizgln yapilandinildigini dogrulayin.

Alinan Son Mesaj

Ekranda herhangi bir mesaj veya paylasilan
veriler alindigindan beri gegen saniye.
Maksimum 600 saniye. Deger 600 sn.'yi
astiginda, ">600 saniye" gorintilenir.

Tireler varsa (- - -), diger makinelerin diizgliin
yapilandirildigini dogrulayin. 0 ise, édnceden
paylasan makineler tarladan ayriimig olabilir.

Ekran Seri Numarasi (MTG)

John Deere ve diger makinelere iletisim
saglamak icin kullanilan ekran seri numarasi.

John Deere tarafindan, sorun devam ederse
ekranin baglantisina sorun giderme
gerceklestirmek igin kullanilir.

Paylagim Durumu (MTG)

John Deere agindaki, ekranin baglanmaya
calistigi noktay! gosterir.

John Deere tarafindan, sorun devam ederse
ekranin baglantisina sorun giderme
gerceklestirmek icin kullanilir.

Oturum Kimligi (MTG)

John Deere'a baglanti akisi icin ekranin
benzersiz tanimlayicisi.

John Deere tarafindan, sorun devam ederse
ekranin baglantisina sorun giderme
gerceklestirmek igin kullanilir.

JDLink, bir Deere & Company ticari markasidir

CZ76372,0000788-80-17FEB17

Sorun Giderme
1. Artci aracin ekraninda, Makine

Senkronizasyonu durumu siirekli 1 dilim

direk kablo demetinden ayirin. Ekrana tekrar gug
verin. Traktdru yeniden calistirin.

d. Traktérdeki ACU ve CLC kontrol6rlerinde dogru

durumunda. yazilimin yukli oldugundan emin olun.
a. Makine Senkronizasyonu tani sayfasina gidin. 2. Ekranda Makine Senkronizasyonu Simgesi
b. Ekipman Traktér olarak tanimlanmalidir ve bu, gorunmuyor. }
makineyi Artgi Arag moduna ayarlar. a. Her iki ekranda uygun rolin secili oldugundan
emin olun.

c. Soguk yukleme yapin. Traktériin anahtarini
kapali konuma getirin. Ekrani 10 saniye kdse 3.

Artci Calisma Bolgesini goremiyor.

a. Makinenin ¢alisma bdlgesini gérebilmesi igin 3
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Sorun Giderme

dilim durumunda olmasi gerekir. 3 dilimli pargaya
artirmak igin Makine Senkronizasyonu durumu
makine dugmesini segin ya da "Art¢i 1 dilim
durumunda sikigt" baslkli konuya bakin.
4. Artgi ara¢ ekraninda "Hiz Yonetilemiyor" ¢ikis
kodu goriintiileniyor.

a. IVT™, PST, e23 ve CQT aktarimlari igin:
Operatériin otomasyon esnasinda tahrik kolunu
ya da enkoder tekerlegini kullanarak ayarlanan
hizda degisiklik yapmadigindan emin olun.

b. Traktoérin anahtarini kapali konuma getirin.
Ekrani 10 saniye kdse direk kablo demetinden
ayirin. Ekrana tekrar gu¢ verin. Traktoru yeniden
cahistirin.

5. Art¢i hedef konumu algilayamiyor.

a. Artginin Oncliden daha hizli ilerlediginden ve
algilama esnasinda, Oncunun Artgidan
uzaklasacak sekilde sert dontsler
yapmadigindan emin olun.

b. IVT™ sanzimani igin: Kése diregi ayarlanan
hizini, Onciinlin hizindan yiiksek olacak sekilde,
3-13 km/s (2-8 mph) arasinda degistirin. Tahrik
kolunu %100 F1 konumuna getirin. Devam
anahtarini segin. Gaz kolunu %100 konumuna
getirin.

6. Artci Arag S-ing sorunu yasiyor.

a. Artgl Arag Gelismis AutoTrac™ ayarlarini yapin.
Hat hassasiyeti yonu icin tavsiye edilen ayar 60
ve 70 arasindadir. Yon hassasiyeti ile baglayin,
ardindan gerekirse diger ayarlari yapin.

b. Makine Senkronizasyonu etkinken, Oncii Arag
AutoTrac™ performansini gézleyin. Oncii Arag
AutoTrac™ hassasiyetini hassas performansa
ayarlayin.

c. Makine Senkronizasyonu etkin ancak Onci
AutoTrac™ devre disiyken Artgi performansini
gOzleyin. Artci iyi calisiyorsa, Oncude sorun olup
olmadigini gozleyin.

7. Artgl dalgalanma sorunu yasiyor.

a. Makine Senkronizasyonu ayarlarinda hiz
hassasiyetini ayarlayin.

8. IVT™ sanzimanda hiz kontrolu ¢calismiyor.

Hedef noktanin basariyla algilanacagindan emin
olmak igin, her bir algilamada sunlar yapin:

10.

11.

12.

13.

a. Tahrik kolundaki tekerlegi kullanarak kose
diregindeki F1 hizini, Oncii hizindan yiiksek
olacak sekilde (istenen algilama agresifligine
bagli olarak), 3-13 km/s (2-8 mph) arasinda
ayarlayin.

b. Gaz kolunun konumunu azaltin ve tahrik kolunu
F1'in %100'Une ¢ikarin. Hizi kontrol etmek igin
gaz kolunu kullanin.

c. Traktérl bigerdoverle benzeri bir ydnde, ¢alisma
bdlgesi yoninde konumlandirin.

d. Devam anahtarina basin. Gaz kolunu %100
konumuna getirin.

e. Artcinin Giris Noktasini basariyla algilamasi
gerekir.

Devam anahtarina basildiginda, Art¢i ekraninda
"Direksiyon Yonetilemiyor" mesaiji
goriintiileniyor.

a. Otomasyondan c¢ikarildiktan sonra, Makine
Senkronizasyonu uygulamasini yeniden
baglamadan 6nce, arizanin giderilmesi igin en az
iki saniye bekleyin.

Traktor Hiz Kontrol Giivenligini gegemiyor.

a. Traktord yeniden calistirin.

Ag diizgiin calismiyor

a. Ag baglantisini kesip ada yeniden baglanin.

b. Parazitten kaginmak igin, ag kanalini
kullanilmayan bir kanalla degistirin.

Etkin olmayan durumdan Hazir duruma
gegerken uzun gecikme.

a. Paylasimli Sinyal kullaniliyorsa, makinelerin
durumunu degistirmek daha uzun sirebilir. Oncii
ve Artcl Aragta RTK bulunan sistemler, daha hizli
durum degigtirir.

Ekranin yanit vermesi 5 saniyeden uzun siirer ve

bazi durumlarda ekran ¢6kmesine neden olur.

Ornegin, diigme segimlerine, sayfa

degisikliklerine veya ekran giincellemelerine

yanit verme.

a. Gerekli olmayan uygulamalari kullanmayarak,
ekran islemcisi kullanimini azaltin.

(Daha fazla bilgi icin, Makine Senkronizasyonu
Paylasilan Veri Uyumluluguna bakin.)

RW00482,000052D-80-080CT15

Tanillama Sorun Kodlari — Kol Destegi Kumanda Birimi (ACU)

Kod Adi Aciklama Neden
ACU 000158.04 ACU Anahtarli Besleme Gerilimi Dusik | Kol Destedi Kumanda Birimi anahtarli besleme gerilimi 9,0 V'nin altinda.
ACU 00017717 Soguk Yag Nedeniyle Motor Hizi Sinirli ll\:/l)o;cﬁrl:ézl 1500 dev./dk'nin Uzerinde ve sanziman yagi sicakligi 5°C'nin (23
ACU 000237.02 VIN Giivenlik Veri Cakismasi Diger kumanda birimlerinden gelen Arag Kimlik Numarasi (VIN) ayni degil.

ACU 000237.14 VIN Guvenligi Etkin Degil Ara¢ Tanima Numarasi (VIN) guvenligi etkinlestiriimemis.

ACU 000237.31 VIN Guvenlik Mesajlari Eksik

Diger kumanda Unitelerinden Ara¢c Tanimlama Numarasi (VIN) alinmamis.

ACU 000581.07 Sanziman Komuta Tepki Vermiyor

PTI kol destegi kumanda birimi taleplerine tepki vermiyor.
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ACU 000628.02

ACU EOL Veri Arizasi

Cihaz calistirilirken, hat sonu bellegi ¢alismadi.

ACU 000628.12

ACU Programlama

ACU kumanda birimi, yazilim giincelleme siirecinde oldugunu algiliyor.

ACU 000629.11

ACU Kumanda Birimi Arizasi

Cihaz baslatilirken, RAM bellegi kontrolli yapilamadi.

ACU 000629.12

ACU Kumanda Birimi Arizasi

Kol destegi kumanda birimi yazilimi belirlenen sirede galistirilamadi.

ACU 000630.02

ACU Kalibrasyon Arizasi / Veriler
Gegersiz

Kol destegi kumanda birimi gecersiz kalibrasyon degerleri ya da kalibrasyon
bellegi arizasi.

ACU 000630.13

ACU Kalibrasyon Arizasi / Kalibre
Edilmemis

Kol destegi kumanda birimi daha 6nce kalibre edilmemis ya da yanlis
kalibrasyon kaydedilmis.

ACU 000974.02

El Gazi Sensoér Devresinde Gerilim
Cakigmasi

El gazi sensor devreleri 1 ve 2'de gerilim gakismasi.

ACU 000974.03

El Gazi Sensoér Devresinde Gerilim
Yiksek

El gazi sensér devresinde gerilim yiksek.

ACU 000974.04

El Gazi Sensoér Devresinde Gerilim
Disuk

El gazi sensoér devresinde gerilim disuk.

ACU 001079.03

ACU Sensor Besleme 1 Gerilimi
Yuksek

Kol destegdi kumanda birimi sensér besleme gerilimi ylksek.

ACU 001079.04

ACU Sensor Besleme 1 Gerilimi Disiik

Kol dayanagi kumanda birimi sensor besleme gerilimi duguk.

ACU 001080.03

ACU Sensor Besleme 2 Gerilimi
Yuksek

Kol destegi kumanda birimi sensér besleme gerilimi ylksek.

ACU 001080.04

ACU Sensor Besleme 2 Gerilimi Dtk

Kol destegdi kumanda birimi sensér 2 besleme gerilimi duguk.

ACU 001504.31

AutoTrac™ Etkin Oldugu Sirada
Operatér Yok

AutoTrac™ etkin oldugu sirada, operatoriin yerinde oldugu algilanamadi.

ACU 001745.14

Calistirma Kontrolleri Tamamlanmadi

Operator tim kumandalar galistirma kontrollerinin tamamlandigini
gostermeden 6nce, yon degistirici kolu Park konumundan ¢ikardi. Aracin
hareket etmesi engellenmektedir.

ACU 002000.09

ECU Mesaji Yok

Kol destegi kumanda birimi ECU'dan gerekli mesajlari alamiyor.

ACU 002003.09

PTI ya da PTP Mesaji Yok

Kol destegi kumanda birimi PTI ya da PTP'den gerekli mesajlari alamiyor.

ACU 002019.09

XSA Mesaji Yok

Kol destegi kumanda birimi XSA'dan gerekli mesajlari alamiyor.

ACU 002020.09

SFA Mesaji Yok

Kol destegi kumanda birimi SFA'dan gerekli mesajlari alamiyor.

ACU 002049.09

CAB Mesaji Yok

Kol destegdi kumanda birimi CAB'dan gerekli mesajlari alamiyor.

ACU 004310.09

Arag Otomasyonu lletisim Arizasi

Kol destegdi kumanda birimi ekipmandan gerekli mesajlari alamiyor. Park
konumuna déndirin ve arag sistemindeki sorunu gidermeyi denemek igin
ekipman baglantilarini kontrol edin.

ACU 004310.11

Arag¢ Otomasyon Arizasi

Durdur mesaji nedeniyle arag¢ hizi otomasyonu iptal edildi. Ara¢ sisteminin
sorununu gidermeyi denemek icin motoru yeniden galistirin.

ACU 004310.14

Arag Otomasyonu Esnasinda Operator
Yerinde Degil

Arac hizi otomasyonu esnasinda, operatérin yerinde oldugu algilanmadi.
Arag sisteminin sorununu gidermeyi denemek i¢in motoru yeniden ¢alistirin.

ACU 520283.14

Otomasyon Askiya Alma Durumu

Yo6n degistirici Park konumundayken, Ara¢ Hiz otomasyonu etkindir.

ACU 522149.14

Direksiyon Hizi Sinirli

Etkin bir hiz limiti durumu vardir. Sorunu gidermek igin motoru yeniden
gahstirin.

ACU 522149.31

Direksiyon Hizi Sinirli

Etkin bir hiz limiti durumu yoktur. Ayarlanan hizi ya da tahrik kolu konumunu
degistirerek komut verilen hizi disiriin ya da sorunu gidermek igin yon
degistiriciyi park ya da bos konumuna getirin.

ACU 522189.02

iTEC™ Sirasi 3/4 Anahtari Devresinde
Cakisma

iTEC™ anahtarinda 3/4 siralamasini segmek igin kullanilan kontaklar
uyusmuyor.

ACU 522189.03

iTEC™ Sirasi 3/4 Anahtari
Devrelerinde Gerilim Yiksek

Tum Ug iTEC™ siralamasi 3/4 anahtarinin girisleri ylksek.

ACU 522189.04

iTEC™ Sirasi 3/4 Anahtari
Devrelerinde Gerilim Duglik

Tum U¢ iITEC™ siralamasi 3/4 anahtarinin girigleri dusuk.

ACU 522388.09

Ekipman lletisim Arizasi

Kol destegi kumanda birimi ekipmandan gerekli mesajlari alamiyor. Park
konumuna doéndurin ve arag sistemindeki sorunu gidermeyi denemek icin
ekipman baglantilarini kontrol edin.

ACU 522390.09

Ekipman lletisim Arizasi

Kol destegi kumanda birimi ekipmandan gerekli mesajlari alamiyor. Park
konumuna dondurin ve arag sistemindeki sorunu gidermeyi denemek icin
ekipman baglantilarini kontrol edin.

ACU 522390.11

Arag¢ Otomasyon Arizasi

Durdur mesaji nedeniyle ara¢ hizi otomasyonu iptal edildi. Ara¢ sisteminin
sorununu gidermeyi denemek i¢in motoru yeniden ¢alistirin.

ACU 523664.02

Hiz Bandi 1 ve 2 Anahtarlari
Cakismasi

Hiz bandi 1 ve 2 anahtarlari ayni degeri okuyor.

ACU 523923.02

SCV | Kumanda Kolu Anahtari/
Sensort Cakismasi

SCV | kumanda kolu anahtari ve sensor gerilimi gakisiyor.
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ACU 523923.03

SCV | Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Yiksek

SCV | kumanda kolu sensoér gerilimi yiksek.

ACU 523923.04

SCV | Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Duglk

SCV | kumanda kolu sensor gerilimi 0,5 V'nin altinda.

ACU 523953.02

AutoPowr™/IVT Hiz Kumanda Kolu
Sensoér Devresi Uyusmazhgi

Hiz kumanda kolu sensor gerilimleri 1 ve 2 cakisiyor.

ACU 523953.03

AutoPowr™/IVT Hiz Kumanda Kolu
Sensor Gerilimi Yiksek

Hiz kumanda kolu sensoru gerilimi yuksek.

ACU 523953.04

AutoPowr™/IVT Hiz Kumanda Kolu
Sensor Gerilimi Disuk

AutoPowr™/IVT hiz kumanda kolu sensoéri devre gerilimi diisuk.

ACU 523954.07

Hiz Bandi 1 Ayar Arizasi

Hiz bandi 1 kalibrasyonu gecerli degil.

ACU 523954.11

Belirlenen Hiz Ayarlayicisi Cakismasi

Belirlenen hiz ayarlayicisi devresinde gerilim ¢cakismasi.

ACU 523955.31

Manuel Modda Motorda Asir
Yuklenme

Motor ylikii manuel modda ¢ok yiksek.

ACU 523960.17

Dusuk Hizlarda Operator Yok

Dusulk hizlarda operatérin yerinde oldugu algilanmadi.

ACU 523960.31

Yon Degistirici Komutu Esnasinda
Operator Koltugunda Degil

Operatér yerinde degil ve yon degistirme komutu verildi.

ACU 523961.02

Arag Vitesteyken Park Devreye Alindi

Arac vitesteyken park devreye alindi.

ACU 523961.07

Park Kilidi Etkinlestirme Arizasi

Park durumu istenen duruma uygun degil.

ACU 523962.31

MFWD Hizi Hatali (Yalnizca
AutoPowr™/IVT)

MFWD hizi gegersiz.

ACU 523963.02

Hiz Bandi 1 Anahtari/Gerilimi
Cakismasi

Hiz bandi 1 anahtari, analog gerilimle eslesmiyor.

ACU 523966.31

Gug Aktarici Eve D6nlis Modunda

Sanziman eve donis modu etkin.

ACU 523967.02

Hiz Bandi 2 Anahtari/Gerilimi
Cakismasi

Hiz bandi 2 anahtari, analog gerilimle eslesmiyor.

ACU 523968.02

iTEC™ 1/2 Anahtari Devresinde
Cakisma

iTEC™ 1/2 anahtari devreleri uyusmuyor.

ACU 523968.03

iTEC™ 1/2 Anahtari Devrelerinde
Gerilim Yiksek

Tum Ug iTEC™ 1/2 anahtarinin girigleri yuksek.

ACU 523968.04

iTEC™ 1/2 Anahtari Devrelerinde
Gerilim Duglk

Tdm g iTEC™ 1/2 anahtarinin girigleri disuk.

ACU 524017.31

Bos Anahtari ya da ileri Yuva Gerilimi
Aralik Diginda

Anahtar kapali ya da agik konumu net bir sekilde géstermiyor.

ACU 524018.31

RHR Bog/Park Gegisi Arizasi

Kol konum gegisi cok uzun.

ACU 524019.31

RHR Bog/Bos Degil Gegisi Arizasi

Kol konum gegisi 5 saniyeden uzun.

ACU 524020.31

Arag Calistirilirken Arag Viteste

Arag calistinilirken RHR PARK konumunda degil.

ACU 524021.31

Birden Fazla Yon Degistirici Anahtari
Cakismasi

Bir ya da daha fazla yon degistirici kol arizalandi.

ACU 524101.02

On Hidrolik Kaldirici Kumanda Kolu
Anahtari/Sensori Devresinde
Cakisma

On hidrolik kaldirici kumanda kolu anahtari ile sensér gerilimi gakigiyor.

ACU 524101.03

On Hidrolik Kaldirici Kumanda Kolu
Sensori Devresinde Gerilim Yiiksek

On hidrolik kaldirici kumanda kolu sensér devresinde gerilim yiiksek.

ACU 524101.04

On Hidrolik Kaldirici Kumanda Kolu
Sensori Devresinde Gerilim Dusik

On hidrolik kaldirici kumanda kolu sensérii devre gerilimi diigik.

ACU 524102.02

SCV V Kumanda Kolu Anahtari/
Sensori Devresinde Cakisma

SCV V kumanda kolu anahtari ile sensor gerilimi ¢akisiyor.

ACU 524102.03

SCV V Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Yiksek

SCV V kumanda kolu sensor devresi gerilimi yiksek.

ACU 524102.04

SCV V Kumanda Kolu Sensoér
Devresinde Gerilim Dusuk

SCV V kumanda kolu sensér devresi gerilimi diistk.

ACU 524103.02

SCV IV Kumanda Kolu Anahtari/
Sensori Devresinde Cakisma

SCV IV kumanda kolu anahtari ile sensér gerilimi cakisiyor.

ACU 524103.03

SCV IV Kumanda Kolu Sensér
Devresinde Gerilim Yiksek

SCV IV kumanda kolu sensor devresi gerilimi ylksek.

ACU 524103.04

SCV IV Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Dusuk

SCV IV kumanda kolu sensér devresi gerilimi duguk.

ACU 524104.02

SCV |l Kumanda Kolu Anahtari/
Sensoru Devresinde Cakisma

SCV Il kumanda kolu anahtari ile sensoér gerilimi ¢akigiyor.

80-6




Sorun Giderme

ACU 524104.03

Devresinde Gerilim Yiksek

SCV Ill Kumanda Kolu Sensor

SCV Il kumanda kolu sensor devresinde gerilim yuksek.

ACU 524104.04

Devresinde Gerilim Duglk

SCV Il Kumanda Kolu Sensor

SCV Il kumanda kolu sensoér devresi gerilimi disuk.

ACU 524105.02

Sensori Devresinde Cakisma

SCV Il Kumanda Kolu Anahtari/

SCV Il kumanda kolu anahtari ile sensor gerilimi cakisiyor.

ACU 524105.03

SCV Il Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Yiksek

SCV Il kumanda kolu sensér devresinde gerilim yuksek.

ACU 524105.04

SCV Il Kumanda Kolu Sensor
Devresinde Gerilim Disuk

SCV Il kumanda kolu sensér devresinde gerilim dusuk.

ACU 524212.02

Anahtari/Sensoéru Devresinde
Cakisma

Arka Hidrolik Kaldirici Kumanda Kolu

Arka hidrolik kaldirici kumanda kolu anahtari ile sensoér gerilimi gakisiyor.

ACU 524212.03

Devre Voltaji Yuksek

Arka Aski Kumanda Kolu Sensori

Arka hidrolik kaldirici kumanda kolu sensdr devresinde gerilim yuksek.

ACU 524212.04

Devre Voltaji Duglk

Arka Aski Kumanda Kolu Sensori

Arka hidrolik kaldirici kumanda kolu sensér devresinde gerilim dusuk.

ACU 524222.02

Devam Anahtari Devresinde Cakisma | Devam anahtari ACIK ve KAPALLI, ayni degeri gosteriyor.

ACU 524224.02

Arka GC Anahtari Devresinde
Cakisma

Arka GC ACIK ve KAPALI anahtari ayni degeri gosteriyor.

ACU 524254.31

Ariza

Gii¢ Aktarici islerlestirme Devresinde

Sanziman etkinlestirme devresinde gerilim yiksek.

RW00482,000024A-80-03DEC13

Tanillama Sorun Kodlari — Kabin Yiik Merkezi (CLC)

Kod Adi

Tanim

Neden

CLC 000158.00

CLC Ananhtarli Besleme Gerilimi
Yuksek

Motor devri 512 dev./dk'nin Gizerindeyken, Kabin YUk Merkezi (CLC) anahtarli
besleme gerilimi 15,5 V'nin Gzerinde.

CLC 000158.01

CLC Anahtarli Besleme Gerilimi
Duslk

Motor devri 1500 dev./dk'nin Gzerindeyken, Kabin Yuk Merkezi (CLC) anahtarli
besleme gerilimi 12,5 V'nin altinda.

CLC 000158.17

Motor Kapaliyken CLC Anahtarli
Besleme Gerilimi Disik

Motor devri 512 dev./dk'nin altindayken, Kabin Yk Merkezi (CLC) anahtarli besleme
gerilimi 11,2 V'nin altinda.

CLC 000158.18

Motor 1500 dev./dk'nin
Altindayken, CLC Anahtarli
Besleme Gerilimi Dustk

Motor devri 1500 dev./dk'nin altindayken ve 512 dev./dk'nin Gzerindeyken, Kabin Yuk
Merkezi (CLC) anahtarli besleme gerilimi 11,2 V'nin altinda.

CLC 000628.02

CLC EOL Veri Arizasi

Kabin Yuk Merkezi (CLC) bellegi bozuldu.

CLC 000629.12

CLC Kumanda Birimi Arizasi

Kabin YUk Merkezi (CLC) yazilimi belirtilen sure igerisinde galistirilamadi.

CLC 001079.03

CLC Sensor Besleme Gerilimi
Yiksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) sensor besleme gerilimi 5,25 V'nin Uzerinde.

CLC 001079.04

CLC Sensor Besleme Gerilimi
Disuk

Kabin Yuk Merkezi (CLC) sensér besleme gerilimi 4,80 V'nin altinda.

CLC 002050.06

CLC Devresindeki Akim Yiksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) devre karti sicakligi 115°C'nin (239°F) altindayken,
kumanda birimlerindeki tam yuk akimin 130 amperin Uzerinde ya da devre karti
sicakligi 2 saniyeden uzun sire 115°C'nin (239°F) uzerinde oldugunda, kumanda
birimlerindeki tam ylk akimin 100 amperin lizerinde oldugunu algilar.

CLC 002362.05

Arka Tavan Projektorleri
Devresindeki Akim Dusuk

Kabin YUk Merkezi (CLC) kumanda birimi sol/sag arka tavan projektorleri devresinin
aclk oldugunu algilar

CLC 002362.06

Arka Tavan Projektorleri
Devresindeki Akim YUksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi sol ya da sag arka tavan projektorleri
devresindeki akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 002364.05

Orta Projektorler Devresindeki
Akim Duslk

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi sol/sag orta projektorleri devresinin agik
oldugunu algilar. Dikkat: Acik devre, akimin 500 miliamperin (0.5 amps) altinda
olmasindan anlasilir.

CLC 002364.06

Orta Projektorler Devresindeki
Akim YUlksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi sol ya da sag orta projektorleri
devresindeki akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 002366.05

On Tavan Projektorleri
Devresindeki Akim Dugik

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi 6n sol/sag projektorleri devresinin agik
oldugunu algilar.

CLC 002366.06

On Tavan Projektorleri
Devresindeki Akim Yuksek

Kabin YUk Merkezi (CLC) kumanda birimi sol ya da sag 6n tavan projektorleri
devresindeki akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.
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CLC 002368.05

Sol Sinyal Lambalari
Devresindeki Akim Dusuk

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi sol sinyal lambasi devresinin agik
oldugunu algilar.

CLC 002368.06

Sol Sinyal Lambalar
Devresindeki Akim YUlksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi sol camurluk sinyal lambasinin ya da sol
tavan uyari lambalari devresindeki akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini
algilar.

CLC 002370.05

Sag Sinyal Lambalari
Devresindeki Akim Dusuk

Kabin YUk Merkezi (CLC) kumanda birimi sag ¢amurluk sinyal lambasi ya da sag
tavan uyari lambasi devresinin acik oldugunu algilar.

CLC 002370.06

Sag Sinyal Lambalari
Devresindeki Akim YUlksek

Kabin Ylk Merkezi (CLC) kumanda birimi sag gamurluk sinyal lambasinin ya da sag
tavan uyari lambalari devresindeki akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini
algilar.

CLC 002372.05

Fren Lambalari Devresindeki
Akim Dusuk

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi fren lambalari devresinin agik oldugunu
algilar.

CLC 002372.06

Fren Lambalari Devresindeki
Akim Ylksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi fren lambalari devresindeki akimin 12
amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 002378.05

Stop Lambasi Devresindeki
Akim Disiik

Kabin YUk Merkezi (CLC) kumanda birimi sol/sag stop lambasi devresinin acik
oldugunu algilar.

CLC 002378.06

Stop Lambalari Devresindeki
Akim Ylksek

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi sol ya da sag stop lambasi devresindeki
akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 002598.05

Arka Tavan Lambasi
Devresindeki Akim Dulsuk

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi arka sol/sag projektorleri devresinin agik
oldugunu algilar.

CLC 002598.06

Arka Tavan Lambasi
Devresindeki Akim Yuksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi arka sol/sag projektorleri devresinin 7
amperi astigini algilar.

CLC 002863.02

On Silecek Diigmesi Devresinde

Ariza

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi 6n silecek diigmesi giriglerinin (dlsuk,
ylksek ya da fasilal) iki tanesinin 0,5 saniyeden uzun sire, ayni anda aktif oldugunu
algilar.

CLC 002865.02

Arka Silecek Digmesi
Devresinde Ariza

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda unitesi arka silecek digmesine, 0,5 saniyeden
uzun bir sure, kapaliyken agilma ya da acikken kapanma komutu verildigini algilar.

CLC 002872.02

Yol Isigi Anahtari Devresinde
Ariza

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi gegersiz bir yol lambasi anahtari durumu
algilar (diger anahtar komutlarinin biri olmadan, far komutu aktif ya da iki ya da daha
fazla diger anahtar komutu ile birlikte far komutu aktif ya da far komutu olmadan bir
ya da daha fazla anahtar komutu aktif).

CLC 522310.05

ELX Cikis 1 Devresinde Akim
Duslik

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi ELX ¢ikis 1 devresinin agik oldugunu
algilar.

CLC 522310.06

ELX Cikis 1 Devresinde Akim
Yiksek

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi ELX ¢ikis 1 devresindeki akimin 12
amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 522427.04

On Silecek Motoru Park Giris
Devresi Arizali

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi 6n silecegin konumunu ya da "park"
konumunun olmadigini gésteren 6n silecek motorundan gelen geri bildirim girigini
algilar. Silecek bir dénguyu tamamlamadiginda, bu giris 12V degerini gdsterir ve
silecek baslangi¢c konumuna déndiginde, OV degerini gosterir.

CLC 522433.06

Arka Silecek Motoru Devresinde

Akim Yiksek

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi arka silecek motoru devresindeki akimin 7
amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 522434.06

On Silecek Motoru Diigiik Hiz
Devresindeki Akim Yiksek

Kabin Yk Merkezi (CLC) kumanda birimi 6n silecek motoru disuk hiz devresindeki
akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 522435.06

On Silecek Motoru Yiiksek Hiz
Devresindeki Akim Yuksek

Kabin Yik Merkezi (CLC) kumanda birimi 6n silecek motoru yiiksek hiz devresindeki
akimin 7 amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 524016.05

CAN Uyandirma Devresindeki
Akim Duslik

Kabin Yiik Merkezi (CLC) kumanda birimi uyandirma ¢ikis devresinin agik oldugunu
algilar.

CLC 524016.06

CAN Uyandirma Devresindeki
Akim Yiksek

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi uyandirma ¢ikis devresindeki akimin 7
amperlik sigorta derecesini astigini algilar.

CLC 524259.00

CLC Sicakhgi 115 Santigrat
Derecenin Uzerinde

Kabin Yuk Merkezi (CLC) kumanda birimi kendi devre karti sicakhginin, 2 saniyeden
uzun sire 115°C'nin (239°F) lzerinde oldudunu algilar.

CLC 524259.15

CLC Sicakligr 85 Santigrat
Derecenin Uzerinde

Kabin Yuik Merkezi (CLC) kumanda birimi kendi devre karti sicakhginin, 2 saniyeden
uzun sure 85°C'nin (185°F) Uzerinde oldugunu algilar.

CLC 524259.16

CLC Sicakh@r 100 Santigrat
Derecenin Uzerinde

Kabin Yk Merkezi (CLC) kumanda birimi kendi devre karti sicakhginin, 2 saniyeden
uzun sure 100°C'nin (212°F) Gzerinde oldugunu algilar.
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Mevcut John Deere Servis Literaturu

Teknik Bilgiler

Teknik bilgiler, John Deere'den satin alinabilir. Yayinlar,
basili ya da CD-ROM bigiminde sunulmaktadir.

Siparislerinizi, asagidaki yéntemlerden birini kullanarak
verebilirsiniz:

e John Deere Teknik Bilgi Magazasi: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore
o Tel: 1-800-522-7448

® John Deere bayinize danigin

Sunulan bilgiler sunlari icermektedir:
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TS189—UN—17JAN89
PARCA KATALOGLARI; dogru pargalari tanimaniza
yardimcl olmak amaciyla, makineniz igin sunulan servis
pargalarini aginim gortnis cizimleri ile birlikte
listelenmis olarak sunar. Ayrica, pargalarina ayirma ve
birlestirme islemleri igin de kullanighdir.
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KULLANICI EL KITAPLARI; giivenlik, isletim, bakim ve
servis bilgileri sunar.

TS224—UN—17JAN89
TEKNIK EL KITAPLARI, makineniz igin gegerli servis
bilgilerini ana hatlariyla aktarir. Teknik 6zellikler, resimli
birlestirme ve parcgalarina ayirma iglemleri, hidrolik yag
akis diyagramlari ve kablo tesisati diyagramlari da
icerigine dahildir. Bazi drlnler, onarim ve diyagnostik
bilgilerini igeren ayri el kitaplarina sahiptir. Ornegin
motorlar gibi bazi bilesenler, ayri bilesen teknik el
kitaplari aracihgiyla sunulmaktadir.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AN

. . TS1663—UN—100CT97

OGRETIM PROGRAMI, Ureticiden bagimsiz olarak

ayrintili temel bilgiler sunan kapsamli bes kitap serisi

icerir:

e Tarima Giris serisi, Giftcilik ve hayvancilik sektériinde
teknoloji kullanimina iligskin bilgiler sunar.

e Ciftlik isletmeciligi Yénetimi serisi, "gercek diinyada"
karsilasilan sorunlari inceler ve pazarlama,

finansman, ekipman sec¢imi ve uyumluluk alanlarinda
pratik ¢cozimler Onerir.

e Servis Temelleri el kitaplari, arazi ekipmanlarinin
onariminin ve bakiminin yapilacagini gosterir.

® Makine igletiminin Temelleri el kitaplari, makine
kapasitelerini ve ayarlamalarini, makine
performansinin nasil iyilestirilecegini, gereksiz tarla
¢alismalarinin nasil ortadan kaldirilacagini acgiklar.

e Kompakt Ekipmanlarin Temelleri el kitaplari, 40 PTO

beygir glicliine kadar olan ekipmanlarin servisine ve
bakimina iliskin yonergeler igerir.

DX,SERVLIT-80-07DEC16
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John Deere Servisi isinizin Devamhligini Saglar

John Deere Hizmetinizde

‘/

TS201—UN—15APR13

MUSTERI MEMNUNIYETI, John Deere icin énemlidir.

Yetkili servislerimiz, size gerekli parga ve hizmeti hizli ve
verimli bir bicimde sunmak icin ¢gaba gosterir:

- Donaniminiza destek i¢in bakim ve servis pargalari.

- Donaniminizin bakimi i¢in egitimli bakim teknisyenleri
ve gerekli ariza tani ve onarim araglari.

MUSTERI MEMNUNIYETI SORUNLARININ COZUM
MERKEZI

John Deere yetkili servisiniz, donaniminizi desteklemek
ve kargilasabileceginiz herhangi bir sorunu ¢ézmek icin
kendisini adamistir.

1. Yetkili servisinizle irtibata gectiginizde, asagidaki
bilgileri hazir bulundurun:

- Makine modeli ve Grin tanitici numara

- Satin alma tarihi

- Sorunun dogasi

2. Yeftkili servisi yoneticisine sorunu agiklayin.

3. Cozumleyemiyor ise, yetkili servis yoneticisine sorunu
aciklayin ve yardim isteyin.

4. Eger yetkili servisiniz sorunu ¢ézemiyorsa, yardim
almasi i¢in ona John Deere ile irtibata ge¢gmesini
soyleyin. Veya Tarimsal Mugsteri Destek Merkezi'ne 1-
866-99DEERE (866-993-3373) bagvurun veya su
adrese e-posta yazin: www.deere.com/en_US/ag/
contactus/.

DX,IBC,2-80-02APR02
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