Sistemul John Deere Sincronizare masina

JOHN DEERE

MANUALUL OPERATORULUI

Sistemul John Deere Sincronizare
masina

OMPFP18271 EDITIAL7 (ROMANIAN)

John Deere Ag Management Solutions

Printed in U.S.A.

* 0O M P F P 1 8 2 7 1 *



Introducere

Cuvant inainte

VA MULTUMIM pentru achizitionarea unui produs John
Deere.

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a afla cum sa
utilizati si sa intretineti corect produsul. Nerespectarea
instructiunilor poate provoca vatamari corporale sau
defectiuni ale echipamentelor. Acest manual si
autocolantele de siguranta de pe produsul dvs. pot fi
disponibile si in alte limbi. (Contactati reprezentantul
John Deere pentru a efectua o comanda.)

ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte
componenta a produsului dvs. si trebuie sa ramana
impreuna cu acesta in cazul vanzarii.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat in
unitati metrice, cat si in unitafi specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si
organele de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele
de fixare cu specificatii exprimate Tn sistem metric sau
anglo-saxon pot necesita o cheie fixa cu dimensiuni
exprimate in sistem metric sau anglo-saxon.

PARTEA STANGA SI CEA DREAPTA se determina
stand cu fata spre directia de inaintare a masinii sau a
instrumentului la deplasarea inainte.

NOTATI NUMERELE DE IDENTIFICARE ALE
PRODUSULUI (P.I.N.) in Manualul de utilizare.
Inregistrati exact toate numerele pentru a facilita
urmarirea produsului in caz de furt. De asemenea,
reprezentantul John Deere are nevoie de aceste
numere cand comandati piese de schimb. Pastrati o
copie de siguranta a numerelor de identificare intr-un loc
sigur din afara masinii sau a produsului.

GARANTIA este oferita ca parte din programul de
asistenta John Deere pentru clienti care utilizeaza gsi
intretin echipamentul conform indicatiilor din acest
manual. Garantia este explicata in certificatul de
garantie sau instructiunile pe care trebuie sa le fi primit
de la reprezentantul local.

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
inlocui sau repara produsele proprii la care apar defecte
in timpul perioadei de garantie. In unele circumstante,
John Deere ofera, de asemenea, imbunatatiri pe teren,
deseori fara costuri pentru client, chiar daca produsul nu
mai este in garantie. Daca echipamentul este utilizat
abuziv sau modificat pentru a-i mari performantele fata
de specificatiile initiale din fabricatie, garantia devine
nula si pot fi refuzate imbunatatirile pe teren.

Daca nu sunteti primul proprietar al acestui produs, este
in interesul dvs. sa contactati reprezentantul John Deere
local pentru a-i comunica numarul de serie al acestei
unitati. Acest lucru va ajuta John Deere sa va informeze
referitor la editii noi sau imbunatatiri ale produselor.

Numarul de serie:

J856696,0000C4C-58-03FEB17

Libraria de informatii tehnice John Deere

Este posibil ca anumite funciii ale produsului sa nu fie
prezentate in cadrul acestui document, datorita
modificarilor aduse produsului dupa momentul
publicarii. Inainte de utilizare, cititi cel mai recent manual
de utilizare. Pentru a obtine un exemplar, contactati
reprezentantul John Deere sau accesati site-ul www.
deere.com si utilizati linkul "Search for Agricultural
Equipment Operator's Manuals" (Cautati manualele de
utilizare ale echipamentelor agricole) pentru a gasi
Libraria de informatii tehnice John Deere.

CZ76372,000071F-58-17FEB17
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Siguranta

Recunoasterea Informatiilor de Siguranta

T81389—UN—28JUN13
Acesta este un simbol de siguranta-alarmare. Cand
observati acest simbol pe masina dvs. sau in acest
manual, fii atenti la potentiale vatamari corporale.

Urmati masurile de precautie recomandate si
procedeele de operare in siguranta.

DX,ALERT-58-29SEP98

intelegerea Cuvintelor de Semnalizare

A PERICOL

A AVERTISMENT
A ATENTIE

TS187—58—08SEP03
PERICOL,; Cuvantul de semnalizare PERICOL indica o
situatie periculoasa care, daca nu este evitata, va
provoca deces sau rani grave.

AVERTIZARE; Cuvantul de semnalizare AVERTIZARE
indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata,
poate provoca deces sau rani grave.

ATENTIE; Cuvantul de semnalizare ATENTIE indica o
situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate
provoca leziuni minore sau moderate. ATENTIE se mai
poate folosi pentru a se atrage atentia asupra unor
practici nesigure asociate cu evenimente care pot duce
la leziuni corporale.

Un cuvant de semnalizare — PERICOL, AVERTIZARE,
sau ATENTIE — este asociat unui simbol de alerta
privind siguranta. PERICOL indica cele mai grave
pericole. Semnele de siguran{a PERICOL sau
AVERTIZARE se afla langa mentionarea pericolelor
specifice. Precautiile generale sunt listate la semnele de

siguranta ATENTIONARE. ATENTIE atrage atentia
asupra mesajelor de siguranta din acest manual.

DX,SIGNAL-58-050CT16

Respectati instructiunile de siguranta

TS201—UN—15APR13
Cititi cu atentie toate mesajele de siguranta din acest
manual si respectati semnele de siguranta de pe masina
dumneavoastra. Pastrati semnele de siguranta in
conditii bune. Inlocuiti semnele de siguranta lipsa sau
deteriorate. Asigurati-va ca noile componente ale
echipamentelor si piesele de schimb contin semnele de
siguranta uzuale. Semne de siguranta de schimb sunt
disponibile la reprezentanta locala John Deere.

Pot exista informatii de siguranta suplimentare pentru
piesele si componentele provenite de la diversi furnizori
care nu sunt reproduse in acest manual al operatorului.

Invatati cum sa operati masina si cum s utilizati
comenzile corespunzator. Nu permiteti nimanui sa
opereze fara instructiuni.

Pastrati-va masina in conditii de lucru corespunzatoare.
Modificarile neautorizate asupra masginii pot dauna
functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de
functionare a masinii.

Daca nu intelegeti orice parte din acest manual si aveti
nevoie de asistenta, contactati reprezentantul John
Deere local.

DX,READ-58-16JUN09
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Siguranta

Efectuarea intretinerii in Conditii de
Siguranta

R TS218—UN—23AUG88
Intelegeti procedurile de service Thainte de a incepe
lucrul. Pastrati zona curata si uscata.

Nu lubrifiati, nu intretineti sau nu reglati niciodata
masina in timp ce aceasta este In miscare. Pastrati
mainile, picioarele si imbracamintea dvs. la distanta de
piesele parcurse de curent electric. Decuplati sursa de
putere si actionati comenzile pentru eliberarea presiunii.
Coborati echipamentul la nivelul solului. Opriti motorul.
Scoateti cheia. Lasati masina sa se raceasca.

Rezemati sigur orice elemente ale masinii care trebuie
ridicate pentru activitatea de intretinere.

Pastrati toate piesele in conditii bune si instalate
corespunzator. Reparati defectiunile imediat. Inlocuiti
piesele rupte sau uzate. Eliminati orice acumulare de
unsoare, ulei sau depuneri.

La echipamentele autopropulsate, deconectati cablul de
legare la masa (-) al bateriei Thainte de a efectua reglari
la sistemul electric sau sudari pe masina.

La echipamentele remorcate, deconectati dispozitivele
de racordare electrica de pe tractor inainte de a efectua
lucrari de service la componentele sistemului electric
sau de a suda pe masina.

Céderea n timpul curatarii sau lucrului la Tnaltime poate
provoca leziuni grave. Folositi o scara sau o platforma

pentru a ajunge mai usor in fiecare loc. Utilizati reazeme
pentru picioare si maini, rezistente si sigure.

DX,SERV-58-28FEB17

Utilizati corect treptele si manerele

T133468—UN—15APR13

Preveniti caderea stand cu fata spre masina cand intrati
si iesiti. Mentineti 3 puncte de contact cu treptele,
manerele si barele de mana (mana curenta).

Aveti grija deosebita la alunecare cand lucrati in conditii
de noroi, zapada sau umezeala. Mentineti treptele
curate si fara urme de vaselinad sau ulei. Nu sariti
niciodatd cand parasiti masina. Nu montati sau
demontati niciodata o masina in miscare.

DX,WW,MOUNT-58-120CT11

Manipularea componentelor electronice si a
suporturilor acestora in siguranta

('_

TS249—UN—23AUG88
Caderea in timpul instalarii sau demontarii
componentelor electronice montate pe echipament
poate cauza vatamari grave. Folositi o scara sau o
platforma pentru a ajunge usor la fiecare loc de
montare. Folositi puncte de sprijin solide pentru méaini si
pentru picioare. Nu instalati sau demontati
componentele in conditii de umezeala sau inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un
turn sau alta structura inalta, apelati la un alpinist
autorizat.

Daca instalati sau servisati un catarg al unui receptor de
pozitionare globald utilizat pe un utilaj, folositi tehnici de
ridicare potrivite si purtati echipament de protectie
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Siguranta

corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile
de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o
platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER-58-24AUG10

Utilizati displayul electronic in mod
corespunzator

Displayurile electronice sunt dispozitive secundare
destinate sa ajute operatorul la efectuarea operatiilor in
camp, pentru imbunatatirea confortului si pentru
divertisment. Displayurile ofera o gama larga de funcitii,
sunt utilizate in multe aplicatii de sistem pe diferite
masini si pot fi utilizate cu alte dispozitive secundare ca
dispozitivele electronice portabile.

Un dispozitiv secundar este orice dispozitiv care nu este
necesar pentru utilizarea masinii in scopul sau principal.
Operatorul este intotdeauna responsabil pentru
utilizarea si controlul masinii in siguranta.

Pentru a preveni accidentele in timpul utilizarii masinii:

® Pozitionati displayul conform instructiunilor de

instalare. Asigurati-va ca dispozitivul este asigurat si
nu obstructioneaza vederea conducatorului si nu
interfereaza cu comenzile de operare ale masinii.
Nu lasati displayul sa va distraga atentia. Pastrati-va
vigilenta. Acordati atentie masginii si mediului
inconjurator.

Nu modificati setarile si nu accesati functii pentru
care este necesara utilizarea indelungata a
comenzilor afisajului Tn timpul deplasarii masinii.
Opriti magina intr-un loc sigur si puneti-o in pozitia de
parcare fnainte de a incerca astfel de operatiuni.

Nu reglati niciodata volumul la un nivel atat de ridicat
incat sa nu mai auzii traficul exterior si vehiculele de
urgenta.

Pentru a sustine utilizarea in siguranta, anumite functii
ale afisajelor pot fi dezactivate, cu exceptia situatiilor in
care deplasarea masinii este restrictionata si/sau a fost
pusa in pozitia de parcare. Trecerea peste aceasta
caracteristica de siguranta poate sa contravina
legislatiei in vigoare si poate duce la deteriorari,
vatamare grava sau deces.

Utilizati functionalitatea disponibila a afisajului cand
puteti face aceasta in conditii de siguranta si conform
instructiunilor furnizate. Respectati intotdeauna regulile
de conducere Tn sigurant3, legislatia statala sau locala si
regulamentele de trafic, cand utilizali orice dispozitiv
secundar.

DX,ELEC,DISPLAY-58-13JAN15

Utilizati sistemele de ghidare in siguranta
Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Opriti

intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare Tnhainte
de a intra pe un drum public. Nu incercati sa pornifi
(activati) un sistem de ghidare Tn timpul transportului pe
un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita
efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient, a
operatiunilor de teren. Operatorul este intotdeauna
responsabil pentru traiectoria masinii. Sistemele de
ghidare nu detecteaza sau impiedica automat coliziunile
cu obstacolele sau cu alte masini.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatii care
automatizeaza sistemul de directie al masinii. Acestea
includ, fara a se limita la, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™
Pro, AutoTrac™ Universal (ATU), RowSense™ si
Sincronizare masina.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si a
celor din jur:

® Niciodata nu incercati sa urcati sau sa coboraii din

masina in miscare.

Verificati daca masina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect.

- Daca utilizati iTEC™ Pro, verificati daca au fost
definite perimetre precise.

Daca utilizati sistemul Sincronizare masina,
verificati daca punctul initial al vehiculului
subordonat este calibrat cu un spatiu suficient
intre masini.

Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

Ori de céte ori este necesar, preluati controlul
volanului pentru a evita pericolele din teren,
persoanele din jur, echipamentele sau alte obstacole
din zona.

Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea
redusa va poate afecta capacitatea de a conduce
echipamentul sau de a identifica persoanele sau
obstacolele aflate pe traseul acestuia.

Cand selectati viteza masinii, luati in considerare
conditiile de pe camp, vizibilitatea si configuratia
masinii.

JS56696,0000ABC-58-02DEC13

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company
iGuide este marca comerciald a Deere & Company
iTEC este marca comerciala a Deere & Company
RowSense este marca comerciala a Deere & Company
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Siguranta

Utilizati centura de siguranta corect

TS1729—UN—24MAY 13
Evitati vatamarile grave sau decesul prin strivire la
rasturnare.

Aceasta masina este echipata cu o structura de

protectie la rasturnare (ROPS). UTILIZATI centura de

siguranta cand operati cu ROPS.

e Tineti Tnchizatorul si trageti centura de siguranta
peste corp.

Introduceti inchizatorul in catarama. Asteptati sa
auziti un clic.

Trageti de inchizatorul centurii pentru a va asigura ca
centura este prinsa bine.

Asezati comod centura peste solduri.

Tnlocuiti complet centura de siguranté daca elementele
de fixare, cataramele, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verificati centura de siguranta si componentele de
montare cel putin odata pe an. Cautati semne de
deteriorare a componentelor sau a centurii, precum
taieturi, desirari, uzura extrema sau neobisnuita,
decolorare sau abraziune. Inlocuiti doar cu piese de
schimb care sunt aprobate pentru masina
dumneavoastra. Contactati reprezentantul John Deere.

DX,ROPS1-58-22AUG13

Prevenirea electrocutarii si a incendiilor

=

PC12631—UN—04JUN10

Echipamentele alimentate de baterii sau alte surse de
energie electrica produc socuri electrice, scantei sau
arcuri electrice in caz de scurtcircuit. Scurtcircuitele
electrice pot atinge temperaturi suficient de Tnhalte pentru
a produce arsuri sau a aprinde sau topi materiale de
larga utilizare.

Pentru a preveni leziunile cauzate de socurile electrice
si arsuri sau eventualele incendii, deconectati
intotdeauna bateriile sau celelalte surse de electricitate
de la echipamente Tnainte de a le instala sau de a
efectua lucrari de service asupra acestora:

® Deconectati clema de impamantare (borna negativa
[-]) a bateriei.
® Deconectati si indepartati bateria.

e intrerupeti alimentarea de la bateria principald sau de
la alta sursa de electricitate.

® Deconectati sursa de electricitate de la echipament.

Intelegeti si respectati toate codurile si reglementarile
locale la instalarea echipamentului electric.

HC94949,0000487-58-27JAN14

Evitarea expunerii la campurile de frecventa
radio inalta

((')))(-)li‘

PC12632—UN—04JUN10
Preveniti accidentarile cauzate de expunerea la
campurile de frecventa radio inalta la antena. Nu atingeti
antena in timp ce sistemul transmite. Deconectati
intotdeauna alimentarea la antena Tnaintea instalarii sau
a reparatiilor.

Antena trebuie sa se afle intotdeauna la o distanta de
minim 20 cm (8 in.) fata de operator sau de persoanele
din apropiere.

JS56696,0000C0E-58-11DEC12
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Siguranta

Evitati cablurile electrice

4

PC13658—UN—08NOV11
Antena masinii poate fi suficient de Tnalta pentru a intra
in contact cu cablurile electrice suspendate la inaltime
mica. Preveniti leziunile grave provocate de
electrocutare:

e Pastrati distanta fata de cablurile electrice
suspendate la Tnalfimi mici atunci cand utilizati sau
transportati masina.

HC94949,0000488-58-24JAN14

Tonuri audibile sincronizare masina

Un ton audibil se va emite cand sincronizarea masinii se
decupleaza. Luatii controlul directiei cand se emite tonul
audibil de deconectare a sincronizarii masinii, pentru a
evita pericole din cAmp, persoane, echipament sau alte
obstacole.

CZ76372,0000534-58-310CT12
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Informatii privind reglementarile si conformitatea

Declaratie de Conformitate UE

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA

Prin prezenta subsemnatul declara ca:
Produsul: Sistemul John Deere Sincronizare masina

indeplineste toate prevederile si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

DIRECTIVA NUMAR METODA DE CERTIFICARE
Compatibilitate electromagnetica (EMC) 2004/108/CE Anexa |l
Directiva pentru terminale radio si de 1999/5/CE Anexa Il
telecomunicatii (R&TTE)

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierele cu informatji tehnice:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Mannheim Regional Center
John Deere Strasse 70
D-68163 Mannheim, Germania

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea unica a producatorului.

Locul declaratiei: Kaiserslautern, Germania
Data declaratiei: 9 decembrie 2011 Nume: Aaron Senneff

Unitate de fabricatie: John Deere Intelligent Solutions Group Titlu: Engineering Manager, John Deere Intelligent
Solutions Group

DXCE01—UN—28APR09
HC94949,0000AF5-58-15FEB17
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Prezentare generala a sistemului

Principii de functionare

NOTA: Pentru harta de acoperire a masinii John Deere

si functia de partajare a datelor liniilor de ghidare,
precizia hartilor de acoperire si a liniilor de ghidare
partajate depinde de nivelul de precizie al
receptorului StarFire™. Precizia hartilor de
acoperire si a liniilor de ghidare creste proportional
cu precizia semnalului primit de receptor.

Sistemul John Deere de sincronizare masina permite
comunicatiile wireless intre afisajele GreenStar™ 3
2630 si miscarea sincronizata intre masinile
compatibile.

Sistemul de sincronizare masina utilizat prin radioul
de comunicatii al masinii (MCR) poate partaja
informatii cu masinile aflate in caAmpul vizual.
Sistemul de sincronizare masina utilizat prin portaluri
telematice modulare (MTG) poate partaja informatii
prin intermediul retelei celulare si al sistemelor John
Deere cu mai multe masini, indiferent de pozitia
acestora.

Functionalitatea

recoltarii pe combine

Sincronizare MCR MTG
masina
Automatizarea Da Nu

Logistica de recoltare Da Nu

Partajarea hartilor de

. D D
acoperire a a

Partajarea liniilor de

ghidare Da Da

Automatizarea sincronizarii masinilor

Automatizarea recoltarii pe combine ghideaza
tractorul si remorca pentru gréne intr-o pozitie
presetata pentru descarcare, in raport cu o anumita
combina. Automatizarea recoltarii pe combine are trei
zone importante:

- Zona operationala este zona care permite
activarea sistemului automatizat.

- Zona de calibrare este zona care permite
calibrarea punctului initial.

- Punctul initial este pozitia definita de decalajul
longitudinal si lateral fatd de combina la care
revine tractorul de fiecare data cand se
sincronizeaza cu o anumita combina.

Cand este activat, sistemul de automatizare a
sincronizarii masinilor ghideaza tractorul si remorca
pentru grane in punctul initial setat in raport cu
fiecare combina in parte. Tractorul si remorca pentru
grane vor pastra acea pozitie in timpul functionarii.
Automatizarea sincronizarii masinilor utilizeaza
AutoTrac™ si setarile sale avansate pentru a

StarFire este marca comerciala a Deere & Company
GreenStar este marca comerciala a Deere & Company

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

controla tractorul. Automatizarea sincronizarii
masinilor mentine decalajul longitudinal si lateral intre
combina si tractor folosind informatiile primite de la
receptoarele StarFire™ 3000. Informatiile sunt
transmise intre masini prin module MCR.

(Pentru mai multe informatii, consultati manualul de
utilizare al radioului de comunicatji pentru masini.)

Logistica de recoltare permite comunicarea
nivelurilor din rezervoarele de grane catre toate
afisajele GS3 2630 din refeaua Sincronizare masina.
Pagina hariji de pe afisajul GS3 2630 afiseaza
numele masginilor (din maximum cinci caractere) si
pozitiile acestora in reteaua Sincronizare masina.
Informatiile sunt transmise intre masini prin module
MCR.

Date partajate Sincronizare masina

Partajarea datelor de acoperire permite masinilor
care lucreaza pe acelasi cdmp sa partajeze date
privind acoperirea. Aceste informatii sporesc
eficienta permitand mai multor masini sa lucreze mai
eficient pe acelasi camp, in zone invecinate.
Utilizarea functiei de partajare a hartji de acoperire in
Control sectiuni reduce costurile initiale asigurand
aplicarea produselor doar acolo unde aceasta este
necesara, indiferent de masina care le aplica.

Partajarea liniilor de ghidare permite partajarea
wireless a liniilor drepte de ghidare intre masgini.
Afisajul GS3 2630 care primeste datele populeaza
liniile de ghidare incepand de la calea 0. Maginile pot
utiliza liniile de ghidare pentru ghidarea Parallel
Tracking™ si AutoTrac™.

HC94949,0000AF6-58-10FEB17

Compatibilitatea functiei de automatizare a
sincronizarii masinilor

Automatizarea sincronizarii masinilor este
compatibila cu:

NOTA: Actualizati software-ul la cea mai recenta

versiune.

Afisaj GreenStar™ 3 2630

Radioul de comunicatii pentru masini (MCR)
Receptor StarFire™ 3000 cu semnal partajat
Receptor StarFire™ 6000 cu semnal partajat

Compatibilitatea cu tractoarele John Deere:

BR (IVT™)
7R (IVT™, CQT si €23™)
8R (IVT™, PST si 23™)

Parallel Tracking este marca comerciala a Deere & Company
IVT este o marca comerciald a Deere & Company
e23 este 0 marca comerciald a Deere & Company
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Prezentare generala a sistemului

8RT (IVT™, PST [N.S. 902501-] si €23™)
8x30 (IVT™ si PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

IVT™ (transmisie infinit variabild)
CQT (transmisie CommandQuad™ |I)
PST (transmisie PowerShift)

e23™ (transmisie PowerShift cu 23 de viteze si
Efficiency Manager™)

Compatibilitatea cu combina John Deere:

Seria S
Seria T
Seria W (N.S. 730101-)
Seria C (N.S. 730101-)

Seria 70 (este necesar un kit suplimentar pentru a
vedea informatiile despre umplerea rezervorului de
grane)

® Seria 60 (nu ofera informatii despre umplerea
rezervorului de grane)

Sistemul Sincronizare masina nu este compatibil
cu:

e Afisajul original GreenStar™ si afisajele GreenStar™
2 1800 si GreenStar™ 2 2600

® Receptorul original StarFire™ si receptoarele
StarFire™ 300 si StarFire™ iTC

Limitari ale responsabilitatii:

AATEN]'IE: Sistemul Sincronizare magina nu

detecteaza si nu evita obstacolele si persoanele
din jur. Pentru a preveni accidentele, ramaneti in
alerta si preluati controlul asupra volanului,
atunci cand este necesar, pentru a evita
coliziunile.

IVT este o marca comerciala a Deere & Company
CommandQuad este o marca comerciala a Deere & Company
Efficiency Manager este o marca comerciald a Deere & Company
GreenStar este marca comerciala a Deere & Company

StarFire este marca comerciala a Deere & Company

1m (3 ft.)

PC17944—UN—04NOV13
e Automatizarea sincronizarii masinilor nu este
conceputa pentru virajele de capat.

e Automatizarea sincronizarii masinilor nu
compenseaza diferentele de panta dintre masini.

e Automatizarea sincronizarii masinilor nu accepta
functionarea cu orice parte a masinii si/sau
echipamentului aflata la o distan{a mai mica de 1 m
(3 ft) de alte masini si/sau echipamente.

e Automatizarea sincronizarii masinilor nu accepta
functionarea la o viteza a combinei de peste 16,0 km/
h (10 mph).

NOTA: Viteza minimd necesard pentru tractoarele cu
sasiu articulat din seria 9xxx este de 2 km/h (1.2
mph) in timpul adoptarii, trasarii de cai si setarii
punctului initial.

Pentru performante optime ale automatizarii
sincronizarii masinilor:

e Urmele drepte sunt mai precise decéat cele curbe.

e Vitezele mai reduse ofera o precizie mai mare decéat
cele Tnalte atunci cand nu utilizati o urma dreapta.

e Curbele largi sunt mai precise decét cele stranse.

® Tractoarele cu sasiu articulat prezinta variatiile
performantei indicate mai sus in masura mai mare
decét cele bazate pe alte platforme.

® Sistemul Sincronizare masina necesita ajustarea
setarilor avansate AutoTrac™ pentru performante
optime.

Semnalul partajat permite utilizarea aceluiasi semnal de
corectie de catre doua receptoare in aplicatiile cu
receptor dublu. Acest lucru imbunatateste precizia
generala a sistemului utilizadnd cea mai buna activare de

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company




Prezentare generalé a sistemului

pe oricare dintre receptoare si reducand variatiile intre
cele doua receptoare.

Semnalul partajat este compatibil cu diferite modele de
receptor, insa receptorul StarFire™ 3000 trebuie setat
ca dispozitiv principal, iar receptorul StarFire™ 6000
trebuie setat ca dispozitiv subordonat.

Daca utilizati semnalul partajat impreuna cu AutoTrac™,
asigurati-va ca afisajele au activarea AutoTrac™
corecta pentru nivelul de semnal respectiv. Activarea
AutoTrac™ SF1 nu va functiona daca receptorul are un
nivel mai Tnalt de precizie pentru semnalul partajat.

Achizitionati activarea sistemului Sincronizare masina si
instalati kitul MCR pe fiecare dintre masinile care vor
functiona in aceeasi retea.

HC94949,0000C91-58-21NOV17

Compatibilitatea datelor partajate din

Sincronizare masina

NOTA: Finalizati toate operatiunile de pe camp inainte
de a efectua actualizarile software. Daca efectuati

actualizarea software inainte de finalizarea
operatiunilor, veti pierde hartile de acoperire.

Pentru a putea utiliza sistemul John Deere de
sincronizare masina, afisajele GreenStar™ 3 2630
trebuie sa aiba aceeasi versiune software. Actualizati
software-ul tuturor componentelor la cea mai recenta
versiune.

Cerinte

Afisaj GS3 2630

Dispozitiv de comunicatii

- Radioul de comunicatii pentru masini (MCR)
- Portalul telematic modular (MTG) 3G
Receptor StarFire™ 3000

Receptor StarFire™ 6000

Functia de partajare a datelor din sistemul Sincronizare
masina permite sincronizarea simultana a doua masini.
Daca se depaseste numarul recomandat de doua
masini, performantele dorite nu pot fi garantate.

Puteti adduga masini suplimentare in functie de numarul
de aplicatii GreenStar™ utilizate pe afisajul GS3 2630.

lata cateva exemple de aplicatji care pot influenta
performantele:

e Utilizarea localizatorului de varieta;

® \Vizualizarea hartilor de aplicare
e Utilizarea ghidarii pentru instrument
® Prescriptiile bazate pe harti

GreenStar este marca comerciala a Deere & Company
StarFire este marca comerciala a Deere & Company

e Unitati de control ISO terte

HC94949,0000C97-58-27NOV17

Activarea sistemului Sincronizare masina
Activari necesare pentru masina lider:

® Sincronizarea masinii

Activari necesare pentru masina subordonata:

® Sincronizarea masinii
e AutoTrac™
e Automatizarea vitezei vehiculului

Pentru utilizarea automatizarii sincronizarii masinilor
sunt necesare coduri de activare pentru software, care
trebuie achizitionate de la un distribuitor local John
Deere.

EHE
==
=]
e
=

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

Butonul GreenStar™

PC17340—UN—240CT13

2. Selectati butonul GreenStar™,

PC21183—UN—20MAY15
Tasta soft GreenStar™

3. Selectati tasta soft GreenStar™.

@
Actisations

Serial Number: PUALZCGO00000
Challenge Code: hgzs g5u
Confirmation Code: x a2

Setup ‘Sunimany

PC24983—UN—16NOV17
Fila Activari

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company
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A—Fila Activari
B—Butonul Introducere cod

4. Selectatj fila Activari (A).
5. Selectati butonul Introducere cod (B).

Enter Code

®

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed aquipment. It is
recommendead to insure display at full value,
including activations.

7%

Cancel

PC23704—UN—10FEB17
Introducere cod

A—Caseta Introducere cod
B—Butonul Acceptare

6. Introduceti codul (A).
7. Selectati butonul Acceptare (B).

HC94949,0000C92-58-21NOV17

30-4



Configurarea retelei radio de comunicatii a masinii

Configurarea retelei

Configurati toate afisajele GreenStar™ 3 2630 care vor

fi utilizate Tn aceeasi retea.

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

GS3;

Butonul GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GreenStar™.

PC21184—UN—20MAY15
Tasta soft Echipament

3. Selectatii tasta soft Echipament.

O,

My Narne on Network

Hetwork Name -

Channel

WVireless Status  Not Connected

Others in Hetworkc

¥

PC21918—UN—09DEC15
A—Fila Retea

B—Caseta de introducere Numele meu in retea

C—Butonul Vizualizare retele

4. Selectati fila Retea (A).

GreenStar este marcé comerciald a Deere & Company

NOTA: Valoarea din campul Numele meu in retea (A)
poate avea maximum opt caractere. Pe harti sunt
afisate numai cinci caractere.

5. Introduceti valoarea Numele meu in retea.

6. Selectati butonul Vizualizare retele (C).

View Networks

Refresh
Metwork List

M Stadus

f

Manage 9
Metworks

| Accept

PC21889—UN—25NOV15

A—Stare
B—Butonul Gestionare retele.

NOTA: La Stare (A) este indicata starea conexiunii prin
cablu dintre radioul de comunicatii al masinii (MCR)
si afisajul GS3 2630.

7. Selectati butonul Gestionare retele (B).

Manage Networks

Auto
Name Connect

Add New

A—Butonul Adaugare retea noua

PC14346—UN—O08DEC11
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Configurarea retelei radio de comunicatii a maginii

8. Selectafi butonul Adaugare retea noua (A).

Edit Network Information

7 230

Cancel Accept

PC21890—UN—25NOV15
A—Nume retea

B—Meniul derulant Canal

C—Butonul Acceptare

NOTA: Numele retelei trebuie s& fie identic pe toate
masinile din retea. Numele retelei trebuie sa aiba
intre 6 si 20 de caractere.

9. Introduceti numele retelei (A).

10. Selectati canalul din meniul derulant (B).

NOTA: Dacé operatorii se confrunta cu interferente

radio in timpul lucrului, selectati un alt canal din
meniul derulant.

(Pentru mai multe informatii, consultati manualul de
utilizare al radioului de comunicatii pentru magini.)
11. Selectati butonul Acceptare (C).

12. Selectafi butonul Acceptare de pe pagina
Gestionare retele.

View Networks

Manage
Metworks

M Status

. Tield network

field network

ol

=

Accept

PC21891—UN—30NOV15
A—Butonul Conectare

NOTA: Afisajul se va conecta automat la ultima retea
utilizata. Pentru comutarea la alte retele sau
introducerea unor retele noi, este necesara
interventia operatorului. Conectarea la o retea
poate dura pana la 3 minute.

13. Selectati butonul Conectare al retelei dorite (A).

NOTA: Pentru a va deconecta de la retea, reveniti la
pagina Vizualizare retele si selectati butonul
Deconectare.

My Mame on Metwork || clr @

@—. Network Name  nmelork

Cthiers in Netwark:

- all—@

PC21919—UN—09DEC15
Pagina Retea masina 1
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Configurarea retelei radio de comunicatii a maginii

==

My Hame on Hetwork |Flw
@—-‘Helwnrkﬂm ynetwork

®—'-<:h-m.1 c
®-.- Wireless Status Connected

Othersin Networke

. all-—w

¥

PC21920—UN—09DEC15
Pagina Retea magina 2

A—Nume in retea masina 1

B—Nume in retea masina 2

C—Nume retea

D—Butonul Vizualizare retele

E—Canal retea

F—Stare wireless

G—Nume masina 2 pe pagina Retea masina 1
H—Nume masina 1 pe pagina Retea masina 2

Dupa configurare si conectarea cu succes la retea pe
afisajele ambelor masini, numele in retea al masinii 1
apare pe afisajul masinii 2. Numele Tn retea al masinii 2
apare pe afisajul masinii 1.

HC94949,0000AF4-58-30MAR17

Gestionare retele

Manage Networks

Name 4"® Camadt

r - "1: :i ) =D

f emetveork On - Edit fieiete
nynetwork-2 OfT Edit I [ Delete ]
ymetveork 3 OFF [ Edit I [ Delete ]

Add Mew

Retele multiple

PC14373—UN—O08DEC11

A—Nume retea

B—Conectare automata
C—Butonul Editare retea
D—Butonul Stergere retea
E—Butonul Adaugare retea noua

® Daca sunt necesare mai multe retele, acestea vor fi
afisate pe pagina Gestionare retele. Operatorul va
selecta din lista reteaua dorita.

® Functia Conectare automata (B) poate fi activata
pentru o singura retea la un moment dat. Ultima retea
utilizata va fi, implicit, cea pentru care conectarea are
loc automat. Daca operatorul doreste conectarea la o
alta retea, acesta trebuie sa realizeze manual
conexiunea; apoi, houa retea va deveni reteaua
implicita pentru functia Conectare automata.

® Pentru a modifica setarile retelei, selectati Editare
(C).

® Pentru a sterge o retea, selectati butonul Stergere
(D).

NOTA: Retelele nu pot fi editate sau sterse atunci cand
afisajul este conectat la o retea. Pentru a activa
butoanele Editare si Stergere, deconectati-va de la
refea.

HC94949,0000AF8-58-30MAR17
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Configurarea retelei radio de comunicatii a maginii

Conexiune pierduta la reteaua prin cablu

IF
® GS3

Wired Network Connection Lost

The wired network connection from the display to the
radio has been lost, Please check your power and
Ethernet cable connections and try connecting again.

PC14371—UN—O8DEC11
Conexiune pierduta la reteaua prin cablu

Aceasta alerta va fi afisata in momentul pierderii
conexiunii la radio.

S-a pierdut conexiunea la reteaua prin cablu de la afisaj
la radio. Verificati conexiuni alimentare si pt. cablu
Ethernet si incercati sa va conectati din nou.

NOTA: Daca utilizati un switch Ethernet, verificai
conexiunile.

SF04007,000073F-58-12DEC14

Conexiune pierduta la reteaua wireless

@

Wireless Network Connection Lost

The connection betweean all other vehicles in the
network has been lost. Possible Causes:

- All other vehicles have left the network area or
changed networks

- All other vehicles have powered off

- This vehicle has left the network area

Do reot warn again

Accept

PC16213—UN—O05NOV12
Aceasta alerta este afisata in momentul pierderii
conexiunii la alte vehicule din reteaua wireless.

S-a pierdut conexiunea dintre toate celelalte vehicule
din retea. Cauze posibile:

e Toate celelalte vehicule au parasit zona de actiune a
retelei sau s-au conectat la alta retea

e Toate celelalte vehicule au fost oprite

® Acest vehicul a parasit zona de actiune a retfelei

NOTA: Radioul de comunicatii pentru masini (MCR)
necesita vizibilitate directa intre magini pentru a
mentine conexiunea wireless.

SF04007,0000740-58-04DEC14
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Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — masina lider (combina)

Configurarea echipamentului

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

-

GreenStar

Butonul GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GS3.

PC8677—UN—05AUG05
Tasta soft Echipament

3. Selectati tasta soft Echipament.

O [P

Machine Type 0.0

I‘I’rulor (in)
re

M ®

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

hLd

R ® &>
]_\22.0 I‘m 70 fl Coverage Only

Y o0
i

PC14335—UN—07DEC11
Configurarea tractorului

DO sy OB O o

Implement Type Offsets
{Cart ® e

-
Imnplement Model
LB @ -

v _______
Implement Nane F‘?O
s ® #

v

Pysical
wagih 12.000
(L]

Implement Width 5 0 Widths
i)
TrackSpacing 45 000 Cunge (R)
o Vikidths
ke 3

PC14336—UN—07DEC11
Configurarea remorcii pentru gréane

A—Fila Masina

B—Fila Instrument 1

C—Fila Instrument 2

D—Fila Retea

E—Tip masina

F—Model masina

G—Nume masina

H—Tip conexiune

|—Raza de bracaj masina
J—Sensibilitate intoarcere
K—Port COM

L—Modificare decalaje masina
M—Sursa inregistrare

N—Tip instrument

O—NModel instrument
P—Nume instrument
Q—NModificare decalaje instrument
R—Modificare latimi

Completati informatiile de configurare ale masginii si
instrumentului.

NOTA: Toate elementele si modificdrile vor fi salvate sub
numele curent al masinii.

Raza de bracaj a masinii si Sensibilitatea de
Intoarcere sunt utilizate numai cu iTEC™ Pro.

Tip masina (E) — Tipul masinii utilizate (de exemplu
tractor).

Model masina (F) — Numarul de model al masinii
utilizate. Pentru masinile John Deere, numerele de
model sunt disponibile din lista derulanta.

Nume masina (G) — Numele este utilizat pentru a
specifica mai precis masina utilizata.

Decalaje (L) — Utilizate pentru definirea pozitiei reale a
remorcii pentru grane n raport cu tractorul.

HC94949,0000AF9-58-16FEB17
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Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — masina lider (combina)

Setari de ghidare

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

Butonul GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GS3.

PC8673—UN—140CT07
Tasta soft Ghidare

3. Selectati tasta soft Ghidare.
4. Selectati fila Setari ghidare.

NOTA: Automatizarea sincronizarii masinilor necesita o
calibrare precisa a modulului de compensare a
terenului (TCM) al vehiculului lider (combinei)
pentru a realiza o urmarire precisa si a functiona

corect.
Tracking Mode : Implement Guidance Mode
Straight Track None A
v -
General Seftings Change Lightbar Settings Change
Traln Lines Settings Change

Machine Sync | e
Settings |

TCM Roll Calibration |  change

PC20584—UN—15DEC14
A—Mod urmarire

B—Setari automatizare sincronizare masini

Selectati modul dorit de urmarire (A) pentru o operatiune
normala de recoltare.

Selectati butonul Setari automatizare sincronizare
masini (B).

Setari automatizare sincronizare masini

Machine Sync Settings

Machine Type

. Loacdler A
Role =

Fore A Hudge Increment |36 @ -

G AREETE BRI NIOT IR E Gin

Leador
Mode
Active

6 =

PC14339—UN—07DEC11

A—Rol

B—Asistenta Increment reglaj fin
C—Increment reglaj fin distanta pivot
D—Increment reglaj fin lateral
E—Mod lider activ

Rolul de lider (A) este introdus automat in Setari
Sincronizare masina atunci cand optiunea Combina
este selectata la Tip masina Tn timpul configurarii
masinii.

Optiunea Mod leader activ (E) trebuie sa fie bifata
pentru ca sistemul Sincronizare masina sa functioneze.
Bifarea acestei casete va permite functionarea in
tandem a vehiculului leader si a celui subordonat. Lasatj
caseta nebifata pentru a dezactiva functionarea in
tandem cu un vehicul subordonat (tractor).

Asistenta Increment reglaj fin

60B-2



Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — masgina lider (combina)

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—07DEC11
Asistenta Increment reglaj fin

Incrementul de reglaj fin reprezinta distanfa cu care se
deplaseaza vehiculul subordonat la fiecare apasare a
sagetii de reglaj fin.

® Reglaj fin distanta pivot defineste distanta cu care
vehiculul subordonat (tractorul) se va deplasa in fata
sau in spate in raport cu combina la fiecare apasare
a butonului de reglaj fin.

® Reglaj fin lateral defineste distanta cu care vehiculul
subordonat (tractorul) se va deplasa lateral in raport
cu combina la fiecare apasare a butonului de regla;j
fin.

Valorile de incrementare a reglajului fin afecteaza numai
masina sincronizata.

HC94949,0000AFA-58-14FEB17

60B-3



Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — vehicul subordonat (tractor)

Configurarea echipamentului

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

Butonul GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GS3.

PC8677—UN—05AUG05
Tasta soft Echipament

3. Selectati tasta soft Echipament.
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PC14335—UN—O07DEC11
Configurarea tractorului
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PC14336—UN—07DEC11
Configurarea remorcii pentru gréane

A—Fila Masina

B—Fila Instrument 1

C—Fila Instrument 2

D—Fila Retea

E—Tip masina

F—Model masina

G—Nume masina

H—Tip conexiune

|—Raza de bracaj masina
J—Sensibilitate intoarcere
K—Port COM

L—Modificare decalaje masina
M—Sursa inregistrare

N—Tip instrument

O—NModel instrument
P—Nume instrument
Q—NModificare decalaje instrument
R—Modificare latimi

Completati informatiile de configurare ale masginii si
instrumentului.

NOTA: Toate elementele si modificarile vor fi salvate sub
numele curent al masinii.

Raza de bracaj a masinii si Sensibilitatea de
intoarcere sunt utilizate numai cu iTEC™ Pro.

Tip masina (E) — Tipul masinii utilizate (de exemplu
tractor).

Model masina (F) — Numarul de model al masinii
utilizate. Pentru masginile John Deere, numerele de
model sunt disponibile din lista derulanta.

Nume masina (G) — Numele este utilizat pentru a
specifica mai precis masina utilizata.

Decalaje (L) — Utilizate pentru definirea pozitiei reale a
remorcii pentru grane n raport cu tractorul.

HC94949,0000AFB-58-16FEB17

60C-1



Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — vehicul subordonat (tractor)

Setari de ghidare

s
s |
==
—
=-_

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

-

GreenStar

Butonul GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GS3.

PC8673—UN—140CT07
Tasta soft Ghidare

3. Selectati tasta soft Ghidare.
4. Selectati fila Setari ghidare.

Tracking Mode

=
Machine Sync ®¢ ﬁ‘

S
AutoTrac Advanced
Settings Change

el

Machine Syne

PC16094—UN—220CT12
A—Mod urmarire

B—Setari avansate AutoTrac™

C—Setari automatizare sincronizare masini

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

NOTA: Sistemul Sincronizare masind necesitd o
calibrare precisa a modulului de compensare a
terenului (TCM) de pe vehiculul subordonat (tractor)
pentru a realiza o trasare precisa a cdilor si a
functiona corect.

Selectafi Mod urmarire pentru Sincronizare masina (A).

NOTA: Modul de urmdrire din Sincronizare masiné este
utilizat numai in timpul utilizarii automatizarii
sincronizarii masinilor. Acest mod de urmarire
permite vehiculului leader (combinei) s& comande
ghidarea vehiculului subordonat (tractorului).
Acesta nu afecteaza partajarea wireless a liniilor de
ghidare.

Modul de urmarire Sincronizare masina este afisat
estompat atunci cand este conectat la o refea.
Selectati AutoTrac™butonul Setari avansate (B) pentru

a ajusta nivelurile de sensibilitate ale AutoTrac™.

Selectafi butonul Setari Sincronizare masina (C) pentru
a configura setarile Sincronizare masina.

Setari avansate AutoTrac™ pagina 1

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensithity - Tracking
N S @l

Line Sensithdty - Heading

s

Heading Lead
r -~
&= ) e e~
150
Steering Response Rate

1!2 ‘ EE&D ‘hcgpt

PC16108—UN—230CT12

A—Reduceti sensibilitatea liniei — urmarire
B—Sensibilitate linie — valoare urmarire
C—Cresteti sensibilitatea liniei — urmarire
D—Reduceti sensibilitatea liniei — cap-compas
E—Sensibilitate linie — valoare cap-compas
F—Cresteti sensibilitatea liniei — cap-compas
G—Reduceti avansul cap-compas
H—Valoare avans cap-compas

|—Cresteti avansul cap-compas

J—Reduceti viteza de reactie a directiei
K—Valoare viteza de reactie a directiei
L—Cresteti viteza de reactie a directiei
M—Pagina urmatoare

60C-2



Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — vehicul subordonat (tractor)

NOTA: Inaintea modificrii oricdror setari, notati-vé
valorile actuale, astfel incat acestea sa poata fi
utilizate pentru operatiile de plantare si pregatire a
solului.

Utilizati ca puncte de plecare primele doua pagini ale
setarilor avansate AutoTrac™. Reglati setarile la
echipamentele cu reglaj fin pentru a obtine
performantele dorite.

NOTA: Toate masinile necesita valori diferite ale
sensibilitatii pentru a obtine performante optime.

Masini cu roti:

® Sensibilitate linie — urmarire — de la 50 la 70

® Sensibilitate linie — cap-compas — de la 50 la 70

® Avans cap-compas — valoare maxima

® \/iteza de reactie a directiei — setata implicit la 100

Masini cu senile:
e incepeti la setarile implicite (100).
® Daca setarile implicite nu ofera precizie:

- Reduceti valoarea Sensibilitate linie — cap-
compas pe teren accidentat.
- Mariti valoarea Sensibilitate linie — cap-compas pe
teren neted.
® Reglati sensibilitatea pentru performante optime.
Utilizati incrementuri mici pentru reglare pana la
atingerea performantelor dorite.

Setari avansate AutoTrac™ — Pagina 2

Advanced AutoTrac Settings

T e

¢ Sm_el, i

Restore Default Settings
MMonit
{Page 1and 2) ‘ etk
G H

>

Accept

@ SE 22 [Bl

PC16109—UN—230CT12

A—Reduceti sensibilitatea de adoptare

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

B—Valoarea sensibilitatii de adoptare
C—Cresteti sensibilitatea de adoptare
D—Reduceti sensibilitatea curbei
E—Valoarea sensibilitatii curbei
F—Cresteti sensibilitatea curbei
G—Restabilire setari implicite
H—Monitorizare functionare
|—Pagina anterioara

NOTA: In cazul in care comutati la o urma curbd, ajustati
setarile de achizitie si sensibilitate la curbe la valori
mai mari.

e Sensibilitate achizitie — setata implicit la 100
® Sensibilitate curba — setata implicit la 100

Setari automatizare sincronizare masini

Machine Sync Settings

Machine Type

G Lateral Nudge Increment |6 @ e

7 -=RFO&
T
s ()
| '

PC16300—UN—26NOV12
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Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — vehicul subordonat (tractor)

Machine Sync Sound Settings

Play Sound When:

Leader Requests
F oliower

Request A Mo Repeat ® -

Accapt

PC16301—UN—27NOV12

A—Rol

B—Asistenta Increment reglaj fin
C—Increment reglaj fin distanta pivot
D—Increment reglaj fin lateral
E—Asistenta sensibilitate viteza
F—Reduceti sensibilitatea vitezei
G—Valoarea sensibilitatii vitezei
H—Cresteti sensibilitatea vitezei
|—Setari sunet Sincronizare masina
J—L.ider cere subordonat
K—Intervale de repetare cerere

Rolul de subordonat (A) este introdus automat in Setari
Sincronizare masina atunci cand optiunea Tractor este
selectata la Tip masina in timpul configurarii masinii.

Selectati butonul Setari sunet Sincronizare masina (1)
pentru a ajusta sunetele de notificare.

Amplasati un semn de bifare langa Lider cere urmator
(J) pentru a emite un sunet cand combina solicita o
descarcare. Selectati intervalul de timp in caseta
derulanta (K) pentru reglarea repetarii sunetului.

Asistenta Increment reglaj fin

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—07DEC11
Asistenta Increment reglaj fin

Incrementul de reglaj fin reprezinta distanta cu care se
deplaseaza vehiculul subordonat la fiecare apasare a
sagetii de reglaj fin.

® Reglaj fin distanta pivot defineste distanta cu care
vehiculul subordonat (tractorul) se va deplasa in fata
sau in spate Tn raport cu combina la fiecare apasare
a butonului de reglaj fin.

® Reglaj fin lateral defineste distanta cu care vehiculul
subordonat (tractorul) se va deplasa lateral in raport
cu combina la fiecare apasare a butonului de regla;j
fin.

Valorile de incrementare a reglajului fin afecteaza numai
masina sincronizata.

Ajutor sensibilitate viteza

Speed Sensitivity Help

Determines how aggressively the vehicle speeds
up and slows down as it tries to match the speed
of the lead vehicle.

Higher Settings: Result in more aggressive
spead-up and slow-down. Setting value too high
canresult in cyclical speed-up and slow-down
when lead vehicle is at a constant speed.

Low Settings: Resultin less aggressive speed-up
and slow-down. Setting value too low can result in
sluggish response to changes in lead vehicle
spead.

PC16150—UN—290CT12
Determina céat de agresiv accelereaza si decelereaza
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Configurarea automatizarii sincronizarii masinilor — vehicul subordonat (tractor)

masina n timp ce incerca sa se coordoneze cu viteza
masinii leader.

Setari mai ridicate: Au ca rezultat o accelerare si o

decelerare mai agresive. Setarea unei valori prea mari
poate avea ca rezultat cicluri de accelerare si decelerare
in timp ce vehiculul leader mentine o viteza constanta.

Setari scazute: Au ca rezultat o accelerare si o
decelerare mai putin agresive. Setarea unei valori prea
scazute poate avea ca rezultat o reactie prea lenta la
schimbarile vitezei vehiculului leader.

HC94949,0000C93-58-04DEC17
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Configurarea paginilor principale de automatizare a sincronizarii masinilor

Configurarea paginilor principale
Pagina principala Logistica

Followss Sdaue

EPlinactive

Uhsboanl requasiod by

Combine

PC21365—UN—010CT15
A—Stare de umplere a benelor

Pagina principala Logistica permite operatorului oricarei
masini din retea sa vizualizeze dispunerea spatiala a
celorlalte masini si starea de umplere a benelor (A)
vehiculelor lider. Masinile leader si subordonat sunt
indicate cu ajutorul numelor de refea corespunzatoare si
al unor sageti care indica directia de deplasare a
acestora. Starea de umplere a benelor permite
operatorilor tractoarelor sa vizualizeze starea fiecarui
vehicul subordonat de pe teren si sa prioritizeze
operatjunile de descarcare.

Pagina principala Centru de mesaje

Follawer Slatus Arituad regrmostod b

Tracking

Blachine Synn Mesang e
Adjust throttle only
Do ot adjust
transmissian

PC21366—UN—010CT15

A—Mesaje Sincronizare masina

Pagina principala Centru de mesaje permite operatorilor
vehiculelor lider si subordonat sa vizualizeze mesajele
de sincronizare a masinilor (A), generate de sistem.

Centrul de mesaje este util pentru operatorii
neexperimentati ai vehiculelor subordonat, care au
nevoie de instructiuni suplimentare pana la
familiarizarea completa cu aplicatia Sincronizare
masina.

Pagina principala Ghidare

Followey Slabus:
Inactive

Followsr Manwe:

Wbnboasd requaested by ,
Combine oy

PC21367—UN—010CT15

11:18am

EPlinactive

A—Stare subordonat
B—Descarcare solicitata de

Pagina principala Ghidare afiseaza informatiile Stare
subordonat (A) si Descarcare solicitatad de (B).

HC94949,0000AFD-58-10FEB17
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Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

Utilizarea automatizarii sincronizarii
masinilor — modul de ghidare

Urma dreapta

PC12899—UN—O08SEP10
Urma dreapta

Automatizarea sincronizarii masinilor functioneaza
fmpreuna cu oricare dintre modurile de ghidare
disponibile.

Utilizati modul Urma dreapta atunci cand randurile sunt
drepte si nu prezintd variatii mai mari de 1 m (3.3 ft).
Modul Urma dreapta proiecteaza toate randurile pe linii
paralele cu cea initiala.

Curba AB
e e s v . T
% A \Y NN Ay Ay
Y A A Ay . Y Y
5 Y v L \Y

L
L A VO VR N YR Y
- - - -
“ \‘ \‘ “ \ \‘
\ hY A L W §
- - - i - .-
PC12900—UN—08SEP10
Curbe AB

Utilizarea Curbelor AB este recomandata atunci cand
intregul cdmp este acoperit de o curba continua.
Curbele AB prezintd avantajul oferit de proiectarea unor
urme curbe pe teren, ca linii paralele care au aceeasi
curbura la fiecare cursa a vehiculului.

NOTA: Sistemul nu suportd curburi mai mari de 1°m.

Curbe adaptive

PC12901—UN—O08SEP10

Curbe adaptive

Curbele adaptive pot fi utilizate pe toate terenurile, dar
sunt recomandate in special atunci cand directia urmei
se modifica semnificativ sau curbele nu sunt regulate.

NOTA: Sistemul nu suportd curburi mai mari de 1°m.

70A-1



Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

Urma cerc

PC12902—UN—08SEP10
Urmé cerc

Utilizarea modului Urma cerc este recomandata atunci
cand recolta este plantata pe un teren ce poate fi
acoperit de cercuri concentrice.

NOTA: Sistemul nu suporta cercuri cu curbura mai mare
de 1° pe metru.

Daca vehiculul leader (combina) descrie o curba
stransa sau isi modifica directia, vehiculul
subordonat (tractorul) nu il va putea urmari.
Sistemul Sincronizare magina se va dezactiva.

HC94949,0000AFE-58-10FEB17

Utilizarea automatizarii sincronizarii
masinilor — vehiculul leader (combina)

Vehicul leader (combina) — Inactiv

Followes Sy

EPlinactive 2

PC16143—UN—260CT12

11:24am

A—Stare subordonat: Inactiv
B—Butonul Cerere subordonat
C—Mod lider activ

Starea automatizarii sincronizarii masinilor va ramane
inactiva pana ce vehiculul subordonat (tractorul) se va
afla in interiorul zonei operationale.

NOTA: Zona operationald nu va apdrea pe afisajul
vehiculului leader (combinei). Aceasta va apdrea
numai pe afisajul vehiculului subordonat
(tractorului).

Optiunea Mod leader activ (C) trebuie selectata
pentru a permite functionarea automatizarii
sincronizarii masginilor.

Butonul Cerere urmator (B) — alerteaza toate
vehiculele subordonat din retea ca vehiculul leader
trebuie sa Tsi descarce bena de grane. Numele din retea
al vehiculului leader apare in partea de jos a ecranului
principal. Butonul Cerere urmator poate fi selectat in
orice moment daca vehiculele leader si subordonat sunt
conectate la aceeasi retea.

Vehicul leader (combina) — Pregatit

None

Follower Staius: Unload requesied by

EP»|Ready

A—Stare subordonat: Pregatit
B—Zona de calibrare a punctului initial
C—Vehicul lider (combina)

PC16142—UN—260CT12

Dupa ce vehiculul subordonat intra in zona operationala,
iar operatorul tractorului selecteaza butonul Validare
Sincronizare masina, starea automatizarii sincronizarii
masginilor devine Pregatit (A). Indicatorul de stare va
avea culoarea alba.

7T0A-2



Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

Automatizarea sincronizarii masinilor — achizitia

Mode
Rathe

Bl Howe
Prasbent

Followss Stabus:
Acquire
Foliower Mave:

Tra

11:19am

ESlAcquire e

PC16141—UN—290CT12

A—Stare subordonat: Achizitie
B—Indicatorul punctului initial
C—Vehicul lider (combina)
D—Vehicul subordonat (tractor)

Starea automatizarii sincronizarii masinilor va deveni
Adoptare (A) atunci cand vehiculul subordonat
(tractorul) (D) se afla in zona operationala, iar
comutatorul de reluare al tractorului a fost apasat pentru
finalizarea celei de-a patra sectiuni a diagramei de
progres.

Fundalul indicatorului de stare va deveni verde, iar
sagetile se vor anima.

Vehicul leader (combina) — Urmarire

Follwas Sl
Tracking
| oBover Mave

Tra

11:19am

B Tracking e

PC16138—UN—260CT12

A—Stare subordonat: Urmarire

B—Butonul Comenzi Sincronizare masina
C—Vehiculul subordonat (tractorul) la punctul initial
D—Vehicul lider (combina)

E—Butoanele de reglaj fin

Starea automatizarii sincronizarii masinilor va deveni
Urmarire (A) dupa ce vehiculul subordonat (tractorul)
ajunge la punctul initial (C).

Vehiculul subordonat urméreste vehiculul leader. in
cazul in care vehiculul leader isi schimba directia sau

viteza, vehiculul subordonat va efectua aceleasi
schimbari.

Daca este necesar, selectati butoanele de reglaj fin
pentru a regla pozitia vehiculului subordonat (E).
Butoanele de reglaj fin pot fi accesate prin selectarea
butonului Comenzi Sincronizare masina (B).

Vehiculul leader (combina) poate acum descarca
granele in remorca de grane a vehiculului subordonat.

HC94949,0000B1B-58-17FEB17

Utilizarea automatizarii sincronizarii
masinilor — masina subordonata (tractorul)

Vehicul subordonat (tractor) — Inactiv

Fallovwsr Shatus

EPlinactive

Uheiboand reauiested by

Combine

T -

PC16136—UN—260CT12

A—Stare subordonat: Inactiv
B—Notificare solicitare de descarcare
C—Starea nivelului benei vehiculului lider (combinei)

Atunci cand operatorul vehiculului leader (combinei)
selecteaza butonul Cerere urmator, vehiculul
subordonat (tractorul) va primi o notificare privind
cererea (B) pe afisaj. Cererea este indicata de un
semnal sonor, iar starea nivelului benei vehiculului
leader (C) este afisata intermitent.

NOTA: Zona operationald va apdrea numai in cazul in
care capul-compas al vehiculului subordonat se afla
la +/-45 de grade fata de capul-compas al
vehiculului leader. Zona operationala apare numai
pe afisajul vehiculului subordonat (tractorului).
Aceasta nu apare pe afisajul vehiculului leader
(combinei).
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Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

Vehicul subordonat (tractor) — Pregatit

PC16132—UN—260CT12
A—Stare subordonat: Pregatit
B—Zona de calibrare a punctului initial
C—Zona operationala
D—Vehicul lider (combina)
E—Vehicul subordonat (tractor)
F—Butonul Validare Sincronizare masgina

NOTA: Atunci cand pe masind este utilizat orice tip de
corectie cu exceptia cinematicii in timp real (RTK),
asteptati 10—15 secunde inainte de a apasa butonul
de reluare.

Dupa ce vehiculul subordonat intra in zona operationala
(C), iar operatorul tractorului selecteaza butonul
Validare Sincronizare masina (F), starea automatizarii
sincronizarii masinilor devine Pregatit (A). Indicatorul de
stare va avea culoarea alba. Asigurati-va ca starea
automatizarii sincronizarii masinilor este Pregatit inainte
de a apasa comutatorul de reluare.

Vehicul subordonat (tractor) — Adoptare

Follower Stabus:

EPlAcquire

Unload requested by

PC16133—UN—260CT12

A—Stare subordonat: Achizitie
B—Indicatorul punctului initial
C—Vehicul lider (combina)
D—Vehicul subordonat (tractor)

Starea automatizarii sincronizarii masinilor va deveni
Adoptare (A) atunci cand vehiculul subordonat
(tractorul) (D) se afla in starea Pregatit, iar comutatorul
de reluare al tractorului a fost apasat pentru finalizarea
celei de-a patra sectiuni a diagramei de progres.

Fundalul indicatorului de stare va deveni verde, iar
sagetile se vor anima.

NOTA: Zona operationald va dispdrea atunci cand
operatorul vehiculului subordonat apasa
comutatorul de reluare, iar starea automatizarii
sincronizarii masinilor devine Adoptare.

Vehicul subordonat (tractor) — Urmarire

Uoa requestsd by:

B Tracking

PC16131—UN—250CT12
A—Stare subordonat: Urmarire

B—Butonul Comenzi automatizare sincronizare masini
C—Vehiculul subordonat (tractorul) la punctul initial

D—Vehicul lider (combina)

E—Butoanele de reglaj fin

F—Starea de descarcare a combinei

Starea automatizarii sincronizarii masinilor va deveni
Urmarire (A) dupa ce vehiculul subordonat (tractorul)
ajunge la punctul initial (C).

Vehiculul subordonat urmareste vehiculul leader. In
cazul in care vehiculul leader isi schimba directia sau
viteza, vehiculul subordonat isi va schimba pozitia si
viteza.

Vehiculul leader (combina) poate acum descarca
granele in remorca de grane a vehiculului subordonat

(F).

Daca este necesar, selectati butoanele de reglaj fin
pentru a regla pozitia vehiculului subordonat (E).
Butoanele de reglaj fin pot fi accesate prin selectarea
butonului Comenzi automatizare sincronizare masini

(B).

in timpul functionarii, reglati viteza numai cu ajutorul
acceleratiei. In cazul in care comutati treapta de viteza
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Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

in timpul functionarii, automatizarea sincronizarii
maginilor va fi dezactivata. Automatizarea vitezei
sistemului este reglata in functie de treapta de viteza
activa in momentul apasarii comutatorului de reluare.

Date fiind caracteristicile de automatizare a vitezei
tractoarelor 9R si 6R, se recomanda ca aceste masini sa
fie utilizate la acceleratie maxima atunci cand sistemul
Sincronizare masina este activat.

Pentru dezactivare, operatorul vehiculului subordonat
poate actiona volanul, poate comuta intr-o treapta de
viteza superioara sau poate opri masina.

NOTA: Asigurati-va ca transmisia vehiculului
subordonat (tractorului) se afla intr-o treapta de
viteza suficient de inalta pentru ca vehiculul
subordonat sa poata atinge si mentine viteza
vehiculului leader.

Daca apar probleme de supratensiune la vehiculul
subordonat, ajustati setarea sensibilitatii vitezei in
setdrile de automatizare a sincronizarii masinilor.

HC94949,0000B1C-58-17FEB17

Calibrarea punctului initial

15 49 ft’
< s oachi >

Operational Zone

Calibration
Zone

PC16145—UN—260CT12

[P |Ready

PC16144—UN—300CT12
A—Butoanele de reglaj fin
B—Zona operationala
C—Zona de calibrare
D—Vehicul subordonat (tractor)
E—Pictograma Punct initial

F—Vehicul lider (combina)
G—Butonul Setare punct initial

Punct initial - punctul in care sistemul va ghida
vehiculul subordonat (tractorul) pentru a descarca
produsul in remorca pentru grane.

NOTA: Pentru a permite functionarea sistemului
Sincronizare masina, este necesara setarea unui
punct initial.

Setarea unui punct initial este posibila numai daca cap-
compasurile vehiculelor leader si subordonat sunt
similare. In cazul in care cap-compasurile vehiculelor
leader si subordonat nu sunt similare, sistemul
Sincronizare masina nu va permite operatorului sa
seteze un punct initial.

NOTA: In cazul in care cap-compasurile vehiculelor
leader si subordonat difera cu mai mult de +/- 5°, va
fi afisat un cod de iesire pentru Cap-compas
necorespunzator.

IMPORTANT: Pentru a evita coliziunea dintre
echipamente, punctul inifial nu trebuie calibrat
in conditiile in care orice componente ale
vehiculelor sau echipamentelor se suprapun.
Mentineti intotdeauna o zona-tampon intre
echipamente.

Sistemul Sincronizare masina nu accepta
functionarea cu orice parte a masinii/
echipamentului aflata la o distanta mai mica de
1,0 m (3 ft) de alte masini/echipamente.

1.Asigurati-va ca asocierea dintre vehiculul leader
(combina) si subordonat (tractor) a fost efectuata.

Afisarea pe harta de ghidare a unor casete galbene
si/sau portocalii indica faptul ca asocierea a fost
efectuata cu succes.

2.Conduceti vehiculul subordonat (tractorul) (D) pana
ce pozitia receptorului se afla in zona de calibrare (C)
de culoare galbena.

3.Viteza vehiculelor leader si subordonat trebuie sa fie
de peste 0,8 km/h (0.5 mph) intr-o treapta de
deplasare nainte.

NOTA: Viteza minimd necesaréd pentru tractoarele cu
sasiu articulat din seria 9xxx este de 2 km/h (1.2
mph) in timpul adoptarii, trasarea de cai si setarea
punctului initial.

4.Selectati butonul Set.pct.initial (G) pe vehiculul leader
sau subordonat. Dupa setarea punctului initial,
acesta va fi marcat cu ajutorul unui mic triunghi
inversat de culoare portocalie (E).

Sistemul Sincronizare masina va mentine calibrarea
punctului initial pana la oprirea contactului. Punctul initial
va fi stocat in vederea utilizarii ulterioare daca operatorul
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Utilizare — Automatizarea sincronizarii masinilor

a configurat informatiile de identificare ale colectorului
combinei si remorcii pentru grane pe pagina de
configurare initiala.

La fiecare inlocuire a colectorului combinei, asigurafi-va
ca valoarea de calibrare a punctului initial este corecta.

O calibrare deja existenta a punctului initial poate fi
resetata in orice moment in care conditiile de
configurare sunt indeplinite; resetarea este realizata prin
selectarea butonului Set.pct.initial (G).

NOTA: Utilizarea hederelor de 40 ft necesita instalarea
unui melc de descarcare extins gi recalibrarea
locatiilor tuturor punctelor initiale pentru fiecare
vehicul subordonat.

AATEN'[IE: Sistemul Sincronizare masina nu

detecteaza si nu evita obstacolele si persoanele
din jur. Pentru a preveni accidentele, ramaneti in
alerta si preluati controlul asupra volanului,
atunci cand este necesar, pentru a evita
coliziunile.

HC94949,0000B1D-58-17FEB17

Reglaj fin

Leader
Mode
Active

—"

PC14393—UN—O9DEC11
Butoanele de reglaj fin de pe pagina principald

PC14394—UN—09DEC11
Scurtaturad pe pagina de Ghidare sau pe pagina principala
pentru comenzile sistemului Sincronizare masina

A—Comenzile de reglaj fin de pe pagina principala

Pentru a accesa butoanele de reglaj fin, selectati
butonul Reglaj fin de pe pagina Ghidare sau pagina
principala (A).

Machine Sync Controls

e

Poilrl

Leader
=4,
@—binll&ms&uux

Tracking u

Accept

PC21652—UN—30SEP15
Comentzile de reglaj fin ale vehiculului leader

Machine Sync Controls

Sot Home
o Poimt
Tracking

{:'—FFnlawsﬁuﬂ
Tracking u

Accept

PC21653—UN—30SEP15
Comentzile de reglaj fin ale vehiculului subordonat
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PC16294—UN—19NOV12

A—Caseta de bifare Mod leader activ
B—Reglaj fin subordonat in fata
C—Reglaj fin subordonat in spate
D—Reglaj fin subordonat la stanga
E—Reglaj fin subordonat la dreapta
F—Butonul Setare punct initial

G—Stare subordonat

H—Butonul Validare Sincronizare masina

Comenzile sistemului Sincronizare masina permit
operatorilor vehiculelor leader (combinei) si subordonat
(tractorului) sa regleze fin pozitia vehiculului subordonat
pentru a distribui uniform produsul in remorca pentru
grane.

NOTA: Pentru a permite functionarea sistemului
Sincronizare magina, asigurati-va ca ati bifat caseta
Mod leader activ (A).

Reglajul fin deplaseaza numai vehiculul
subordonat, nu si leaderul.

Distanta cu care vehiculul subordonat se
deplaseaza in fata, in spate sau lateral este definita
pe pagina Setari Sincronizare masina.

in timpul deplasdrii vehiculului subordonat,
vehiculul leader poate regla fin vehiculul
subordonat intr-o pozitie decalata atat longitudinal,
cét si transversal, folosind butoanele de reglaj fin de
pe pagina principala.

Dupa ce vehiculul subordonat paraseste vehiculul
leader si nu mai este asociat cu acesta, valorile de reglaj
fin sunt sterse, iar pozitia punctului initial va reveni la
ultima locatie salvata prin selectarea butonului Setare
punct initial. Daca operatorul vehiculului leader sau
subordonat doreste sd mentina pozitia reglata fin,

butonul Setare punct initial trebuie selectat din nou
inainte de parasirea caii trasate.

NOTA: Butoanele de reglaj fin de pe maneta
multifunctionala de control (B si C) nu sunt
disponibile la toate masinile.

RW00482,000052C-58-070CT15

Cerere de descarcare — leader

= =]
(=® @l

(¢) g (®]

Bel Homre
Follawesy Sl F ollows Stus
Tracking Inactive
1 ollovers Name Followser Mame:

Tra

Uil il g e 11:19am

XK

A—Butonul Cerere urmator
B—Butonul Anulare cerere

| 11:24am I

PC16318—UN—03DEC12

Atunci cand este necesara o descarcare, leaderul
selecteaza butonul Cerere urmator (A), pentru a notifica
vehiculul(ele) subordonat(e). Un vehicul subordonat
trebuie sa accepte cererea pentru a conecta tractorul si
combina.

Vehiculul leader poate opri cererea prin selectarea
butonului Anulare cerere (B).

RW00482,00000BF-58-03DEC12
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Cerere descarcare — subordonat

I

Ui regquested by

C1 =0

A—Buton Cerere descarcare
B—Buton Conectat
C—Bara de stare subordonat

PC16313—UN—29NOV12

Un buton Cerere (A) apare imediat ce un vehicul leader
cere un vehicul subordonat pentru o descarcare.

NOTA: Numele vehiculului leader este afisat Ia
Descarcare ceruta de (C).

Vehiculul subordonat accepta cererea prin selectarea
butonului Cerere. Odata acceptat, butonul Cerere (A) se
modifica intr-un buton Conectat (B), care indica faptul ca
respectiva combina a fost acceptata de catre tractor.
Cererea poate fi anulata prin apasarea butonului
Conectat.

RW00482,00000BB-58-29NOV12
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Configurarea resurselor

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

Butonul GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GreenStar™,

PC8676—UN—05AUG05
Tasta soft Resurse

3. Selectati tasta soft Resurse.

Clientul, ferma, cadmpul si sarcina trebuie sa fie identice
pe toate afisajele Thainte ca hartile de acoperire si liniile
de ghidare sa poata fi trimise si primite. Clientji, fermele
sau campurile globale (- - -) nu se accepta pentru
funciiile de partajare a datelor. Sarcina Documentatie
inactiva nu permite partajarea datelor.

NOTA: Operatiile (tasta software Documentatie) nu
trebuie sa fie identice pentru ca partajarea hartilor
de acoperire si a liniilor de ghidare sa fie posibila.

Toate afisajele GS3 2630 pe care se doreste
partajarea trebuie sa utilizeze aceleasi setari de
limb& (de ex. engleza) pentru a evita diferentele de
tastatura si ortografie.

HC94949,0000AFF-58-17FEB17

Configurarea datelor partajate in sistemul
Sincronizare masina

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

GreenStar este marca comerciala a Deere & Company

1. Selectati butonul Meniu.

2. Selectati butonul GreenStar™.

W

Tasta soft Cartografiere

PC8672—UN—08DEC14

3. Selectati tasta soft Cartografiere.

—_

Syne Sh ‘ﬂila » 4
b

sh..cmq.% Communication Davice |MCR © B

Hy Mame on Network [John @

=)

O

PC21349—UN—13JUL15

A—Fila Mai multe masini

B—Meniul derulant Aplicatie

C—NMeniul derulant Dispozitiv de comunicatii
D—Numele meu in retea

E—Caseta de bifare Partajare acoperire

4. Selectati fila Mai multe masini (A).

NOTA: Selectarea liniutelor (- - -) sau a optiunii
Automatizare sincronizare masini din lista derulanta
Aplicatie nu dezactiveaza functiile de partajare a
datelor din Sincronizare masina.

5. Selectati butonul Date partajate Sincronizare masina
din meniul derulant Aplicatie (B).

6. Selectati dispozitivul de comunicatii din meniul
derulant (C).

® Selectati radioul de comunicatii MCR daca
intentionati sa efectuati partajarea intr-o retea de
comunicatii prin radio pentru masini (MCR).

® Selectati un MTG pentru a efectua partajarea in
reteaua JDLink™ folosind un portal telematic
modular (MTG).
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Configurarea datelor partajate in sistemul Sincronizare masina

NOTA: Pentru MTG, aveti nevoie de un abonament
la JDLink™. Pentru mai multe informatii,
contactati reprezentantul John Deere.

7. Introduceti valoarea Numele meu in retea (D).

NOTA: Selectand Partajare acoperire (E), veti transmite
imediat hartile de acoperire catre celelalte masini.
Asigurati-va ca ati selectat clientul, ferma, campul si
sarcina si ca acoperirea este actualizata inainte de
a selecta Partajare acoperire.

8. Selectati caseta de bifare Partajare acoperire pentru
a permite trimiterea si primirea pe afisaj a hartilor de
acoperire si a liniilor de ghidare.

HC94949,0000B00-58-17FEB17

Partajarea hartilor de acoperire

Share Coverage E EI
PC20617—UN—18DEC14

Caseta de bifare Partajare acoperire

ok Ehinre
Cliernt:

Morll vd
Field

¢ O
¥

Ienplemcnt VWAdkth: 120.0 m)

PC21643—UN—23SEP15
A—Acoperire partajata
B—Suprapunere partajata
C—Acoperire
D—Suprapunere

La selectarea casetei de bifare Partajare acoperire,
legenda hartii afiseaza culori suplimentare pentru
acoperirea partajatd si suprapunerea partajata. Culorile
din legenda nu pot fi schimbate.

Perimetrele campurilor nu sunt partajate in Sincronizare
masina. Sistemul Control sectiuni poate functiona in
absenta unui perimetru, insa sistemul de control al
spatiilor de intoarcere necesita un perimetru stocat in

JDLink este marca comerciald a Deere & Company

afisaj. Pentru utilizarea perimetrelor, toate afisajele
necesita aceleasi informatii de configurare.

in cazul perimetrelor, calculul suprafetei ramase nu ia in
considerare acoperirea partajata. Totalurile si
suprafetele ramase se bazeaza pe acoperirea unei
singure masini, stocata in afisaj.

RW00482,000051E-58-30NOV15
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Utilizarea datelor partajate in Sincronizare masina

Asociere date partajate

Join Shared Data

Hame on Hetwork Clienit
Oporabor Farm
Lardt Updated Field
Age Tarske
c2 Jonsen
f Ll Jensen F o o
Jonsen Fleld

hd

#,
A Rafrash
Cancel
PC21379—UN—17JUL15

MCR — Asociere date partajate

Join Shared Data

Filers: 00,0 rriles. B0 dawys Sori:  Age

Hame on Metwork Client

Operator Farm Filter §
Lait Updale Fiedd

= - Sort ()

\

PC21380—UN—17JUL15
MTG — Asociere date partajate

Cancel

A—Butonul Asociere
B—Butonul de reimprospatare
C—Butonul Filtrare/ordonare
D—Cronometru

Asocierea datelor partajate permite operatorului sa
caute alte masini in reteaua de radiouri de comunicatii
pentru masini (MCR) sau de portaluri telematice
modulare (MTG) si sa se conecteze la o retea avand
aceleasi setari de client, ferma, camp si sarcina. Dupa
gasirea unei retele, selectafi butonul Asociere (A).
Asocierea datelor partajate reduce timpul necesar
pentru introducerea manuala a informatiilor privind

clientul, ferma, campul si sarcina. De asemenea,
aceasta functie contribuie la evitarea problemelor de
conectare cauzate de erorile de ortografie, operatorii
nefamiliarizati cu zona sau operatorii care nu pot
comunica.

NOTA: Asocierea datelor partajate este disponibilé
numai daca sistemul Sincronizare masina este
activat. Localizatorul de campuri se bazeaza pe
perimetrele exterioare ale campurilor pentru a
notifica operatorul in privinta intrarii sau iesirii de pe
un cadmp. Asocierea datelor partajate ofera o
functionalitate diferita de cea a localizatorului de
campuri.

Exista trei metode de asociere a datelor partajate:

® Selectati orice client, ferma sau camp din meniul
derulant si apoi selectati Asociere.

® Selectati butonul indicatorului de stare si apoi
selectati butonul Asociere date partajate.

(Consultati Indicatorul de stare pentru mai multe
informatii.)

® Selectati butonul Meniu > butonul GreenStar™ >
tasta soft Cartografiere > fila Mai multe masini >
selectati Date partajate Sincronizare masina din
meniul derulant Aplicatie si apoi selectati butonul
Asociere partajate.

Join Shared Data
Filters: 3.0 (i) BOL0 dayrs Sort: age
Hane on Network Cligsnt
Operator Farm | Filter /
Last Update Fisld Sort
Age Tarak
RA0GE big Tarm
‘*‘ north o
1 03-30.2017 Zmda
0 minutes Pre-emwrge Spraying
RADiS big Tarmy
north o
03-30-2017 2m3 ﬂ
2 minutes Fre-emwerge Spraving
RAMMS big Tarm
north o
03-30-2017 2
4 menutes Pre-enwige Spraing
RADIS big Tarm
nonth o .
; O3-30-2017 2rmZa i
4 minutes Pre-emerge Spraying
#,
G
Cancel

PC24000—UN—30MAR17
Lista retele

A—Butonul Asociere

Pagina Asociere date partajate actualizeaza automat
lista de retele dupa deschidere. Asteptati ca afisajul sa
solicite datele disponibile privind clientul, ferma, campul
si sarcina de la celelalte masini din refea. Selectand

GreenStar este marcé comerciala a Deere & Company
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Utilizarea datelor partajate in Sincronizare masina

butonul Asociere (A), veti copia informatiile privind
clientul, ferma, campul si sarcina de pe afisajul partajat
pe cel local.

Timpul de actualizare

® Pentru MCR, acesta este de pana la 3 secunde.
Butonul Reimprospatare este dezactivat in timpul
actualizarii.

® Pentru MTG, pot fi necesare pana la 2,5 minute.
Butoanele Reimprospatare si Filtrare/ordonare sunt
dezactivate in timpul actualizarii. Un cronometru
indica timpul de actualizare.

Filtrare/ordonare lista

Filter /
Sort
PC21648—UN—29SEP15

Butonul Filtrare/ordonare

Butonul Filtrare/ordonare este disponibil numai pentru
retelele MTG si permite operatorului sa caute alte masini
in functie de distanta la care se afla, de vechime, de
camp sau de sarcina. Rezultatele sunt ordonate dupa
vechime sau distanta ori alfabetic, dupa client, ferma,
camp si sarcina.

Join Shared Data

Fibters:

-Ce-

8
Accept

PC24001—UN—30MAR17

A—Caseta de introducere a distantei
B—Caseta de introducere a vechimii
C—Meniul derulant Ordonare
D—Butonul Cea mai mica distanta
E—Butonul Cel mai recent
F—Butonul Acceptare

Pentru a filtra/ordona lista de date partajate:
Introduceti manual parametrii.

1. Introduceti distanta (A).

2. Introduceti vechimea (B).

3. Selectati o optiune din meniul derulant Ordonare (C).

4. Selectati Acceptare (F).

Selectati un filtru presetat. Aceste butoane au urmatorii
parametri:
e Butonul Cea mai mica distanta (D)
- Vechime = 60 de zile
- Distanta = 10 mi
- Ordonare = Distanta
e Butonul Cel mai recent (E)

- Vechime = 14 zile
- Distanta = 60 mi
- Ordonare = Vechime

Asociere harta de acoperire partajata

Join Shared Coverage Map

You have selected to join a Shared Coverage Map for
the following Client, Farm, Field, and Task.

Client; test
Farne 1
Field: rideanddrive

Taslc Harvest
@E)dﬁrlng Coverage: Ho
Press Accept to set these as your system Rescources.

Press Back to choose a different Client, Farm, Field,
and Task.

£
=

PC24880—UN—180CT17
Asociere harta de acoperire partajata

A—Acoperire existenta

Dupa introducerea manuala a informatiilor privind
clientul, ferma, campul si sarcina, operatorului i se
solicita sa efectueze asocierea la acoperirea partajata.
Daca la Acoperire partajata (A) apare indicatia "Nu",
afisajul local al operatorului nu are acoperire.

HC94949,0000C94-58-21NOV17
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Indicator de stare

- 0 -

30
e RTH

Steer Senithity

N

== ) OR)| <=

North Heading a0.0000f)

PC21358—UN—16JUL15

Shared Coverage Status

“= 3 1 a

Last Synoed

E[m oo P
e
-, @ i @
w v n D
o o @
s B

%

Cancel

Accept

PC21360—UN—14JUL15
A—Indicator de stare

B—Numele in retea

C—Ultima sincronizare

D—Butonul Asistenta (?)

Indicatorul de stare (A) include doua sageti si numarul
de masini aflate in curs de partajare. Sageata din stanga
reprezinta datele partajate trimise, iar cea din dreapta —
datele partajate primite. Selectati indicatorul de stare
pentru a deschide pagina Stare acoperire partajata.

Stare acoperire partajata

Pagina Stare acoperire partajata ordoneaza masinile
dupa numele in retea (B) (pana la opt caractere) si
ultima sincronizare (C). Valoarea de la Ultima
sincronizare este timpul scurs de la ultimul mesaj trimis
sau primit. Masinile sunt ordonate dupa urmatoarele
criterii:

1. Prima ordonare:
a. Masina dvs.
b. Masinile neconectate timp de sub 15 min (900 s)
c. Masini in curs de actualizare
d. Masini conectate curent
e

Masinile neconectate timp de peste 15 min (900
s)

2. A doua ordonare:

e Ordine alfabetic (numele Tn retea)
3. A treia ordonare:

o Numarul de serie

Pentru a afisa tasta Stare acoperire partajata, selectatj
butonul Asistenta (?) (D).

Tasta Stare acoperire partajata

Shared Coverage Status Key

Receree

Current @ Actively sharing
D@ a shared less than 10 seconds
ag0)

;} Updating Acthwely sharing
IsplEy 15 updating oorsed age dala)

é) Inactine @ Not acthaaty sharing wath @my
nnacii

ne.
(Incomplete selup or connectihiiy
pro

Others @ Nurmber of others currenthy
0 sharing sharing

g e | (2]

¥ S i

Accept
PC21359—UN—14JUL15
A—Curent
B—Actualizare in curs
C—lInactiv

D—Altele care partajeaza

® Curent (A) — Partajare activa in curs. Au fost partajate
date in urma cu mai putin de 10 secunde.

® Actualizare in curs (B) — Partajare activa in curs.
Afisajul trimite sau primeste date de acoperire.

® |nactiv (C) — Nu are loc o partajare activa cu masina.
Configurare nefinalizata sau problema de
conectivitate.

® Altele care partajeaza (D) — numarul celorlalte masini
care partajeaza.
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(Consultati sectiunea Diagnostice pentru detalii si
recomandari de depanare.)

HC94949,0000B02-58-10FEB17

Manager de aspect

o #
i
—
- %
T - #
e 0
"C B R— )

PC21361—UN—15JUL15
Pentru usurinta utilizarii, folositi managerul de dispunere
pentru a adapta pagina principala a afisajului la diferitele
operatiuni.

(Cititi Manualul de utilizare al afisajului GreenStar™ 3
2630 pentru mai multe informatii.)

RW00482,000051C-58-010CT15

Stergeti hartile de acoperire partajate
Stergerea acoperirii sterge numai acoperirile locala si
partajata de pe afisajul respectiv. Deoarece pe un camp
pot exista mai multe masini, fiecare cu operatorul ei,
exista riscul ca o masina sa partajeze accidental o harta
de acoperire veche sau nedorita cu celelalte masini.

Radioul de comunicatii pentru masini (MCR)

Datele de acoperire sunt pastrate pe fiecare afisaj. In
retele MCR, puteti sterge simultan datele de acoperire
de pe toate afisajele pentru a elimina riscul de partajare
accidentald a hartilor de acoperire vechi sau nedorite.

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar este marcé comerciald a Deere & Company

GreenStar

Butonul GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Selectati butonul GreenStar™,
PC8672—UN—O08DEC14
Tasta soft Cartografiere
3. Selectatii tasta soft Cartografiere.

i
Fulti-Machine

Sv"cslla'edlhlaA
vl

srmcmm% Communication Device [MCR @#

Ky M on Matwork: |J ohn

Join Shared Data I

PC21657—UN—010CT15

A—Fila Mai multe masini

B—Meniul derulant Aplicatie

C—NMeniul derulant Dispozitiv de comunicatii
D—Caseta de bifare Partajare acoperire

4. Selectati fila Mai multe magini (A).

5. Selectati butonul Date partajate Sincronizare
masina din meniul derulant Aplicatie (B).

6. Selectati MCR din meniul derulant Dispozitiv de
comunicatii (C).

7. Debifati caseta Acoperire partajata (D).
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Map Settings I

PC23701—UN—10FEB17

Fila Harti

A—Fila Harti
B—Butonul Setari harta

8. Selectati fila Harti (A).
9. Selectati butonul Setari harta (B).

. 'g Coverage Only a
ket y Prescription Legend
Grid Grid Size 30.000
1)
Or snage Map e d
Depression Map GPS Aoouracy

Clear Fiold Map Corverage

5 | ©
This field mnd task only AN Parrves and felds.

>

Accept

PC23700—UN—10FEB17
Setari harta

A—Butonul Numai campul si sarcina curenta
B—Butonul Toate fermele si campurile

10. Selectati butonul Numai campul si sarcina curenta
(A) sau butonul Toate fermele si campurile (B).

Are you sure that you want to clear the on screan
mapping coverage? This will not cause any
logged data to be removed.

@ To clear your map coverage

%To cancel

A—Butonul Acceptare

:-Z:- 0

Accept

PC23702—UN—10FEB17
Stergere acoperire hartd camp

11. Selectafi butonul Acceptare (A).

Dupa stergerea datelor de pe toate afisajele din retea,
selectati caseta Acoperire partajata pentru a relua
partajarea.

Portal telematic modular (MTG)

Datele de acoperire partajate sunt pastrate timp de 14
de zile din momentul ultimei selectari a clientului, fermei,
campului si sarcinii respective si activarea partajarii
acoperirii.

e John Deere pastreaza numai punctele de acoperire
partajate de la fiecare afisaj.

e John Deere nu trimite datele de acoperire Thapoi pe
afisajele pe care au fost create acestea.

e Utilizarea metodei MCR de stergere a datelor de
acoperire nu functioneaza pentru MTG. Punctele de
acoperire partajate sunt descarcate din nou pe afisaj.

Recomandare:

® Nu utilizafi butoanele de stergere a acoperirii de pe
afisaj atunci cand utilizati sistemul Sincronizare
masina intr-o retea MTG.

® Pentru mai multe aplicari pe acelasi camp, schimbati
numele sarcinii.

De exemplu, pentru mai multe lucrari de stropire a

plantelor incolfite sau mai multe aplicari de ingrasaminte
pe acelasi cAmp, modificati numele sarcinii la "Stropire
plante incoltite 2" sau "Stropire plante incoltite 9-9-

2015". In acest mod, va veti asigura ca toate masinile au
harti de acoperire noi si nu pot partaja accidental date
de acoperire vechi atunci cand se conecteaza la retea.

HC94949,0000C63-58-04DEC17

70B-5



Utilizarea datelor partajate in Sincronizare masina

Partajarea liniilor de ghidare

NOTA: Pentru harta de acoperire a masinii John Deere
si functia de partajare a datelor liniilor de ghidare,
precizia hartilor de acoperire si a liniilor de ghidare
partajate depinde de nivelul de precizie al
receptorului StarFire™. Pe masura ce nivelul de
precizie cregte, precizia de partajare a hartilor de
acoperire si a liniilor de ghidare va creste la randul
sau.

Modurile de ghidare compatibile

Numai liniile de ghidare drepte sunt partajate intre
afisajele care au aceleasi setari de client, ferma, camp si
sarcina. Decalajele de deplasare cale sunt trimise
fmpreuna cu liniile de ghidare si sunt pastrate pe
afisajele care le primesc. Liniile de ghidare pentru urme
drepte pot fi create prin orice metoda.

Liniile de ghidare sunt generate pe baza urmei O si a
spatierii urmelor setate pe afisajul destinatar. Daca
masinile au setari diferite de spatiere a urmelor, este
recomandat ca acestea sa lucreze in zone diferite ale
campului. Daca este necesar ca masinile cu setari
diferite de spatiere a urmelor trebuie sa lucreze in
aceeasi zona a campului, utilizati functia de deplasare
cale pentru a alinia fiecare trecere.

(Consultati Manualul de utilizare al afisajului
GreenStar™ 3 2630 pentru instructiuni de creare a unei
linii de ghidare.)

Partajarea unei linii de ghidare

i |
s |
=EE
—d
=

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Butonul GreenStar™

2. Selectati butonul GreenStar™.

StarFire este marca comerciala a Deere & Company
GreenStar este marcd comerciala a Deere & Company

¥

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Tasta soft Ghidare

3. Selectati tasta soft Ghidare.

=

PC21362—UN—080OCT15
Butonul Setare urma 0

4. Selectati butonul Setare urma 0.

Set Track O
Currert Track 0 Method
[Straight 2 @ -~ A+ Heaxding -
v w
B a0
News Remvrve l [ SI-:;HB T RTK
|

Guidanoe Line Caoulation
Heading : QL0000

Point A Lal. 4176093195
Poirmt A Lon. -S348977454

Elevation Track Spacing
e e | 30:000
n

Totad Shifts 0.0 (in)

John Deere

0.0000

Diesired
Set A

Heading

A S
Cancel Accept

PC21363—UN—15JUL15

A—Meniul derulant Urma curenta 0
B—Butonul Partajare linie AB

5. Selectati linia de ghidare din meniul derulant Urma
curenta 0 (A).

6. Selectati butonul Partajare linie AB (B).

Pentru retelele de radiouri de comunicatii ale masinilor
(MCR), centrul de mesaje informeaza operatorul ca linia
de ghidare a fost trimisa si afiseaza indicatia Linie AB
partajata. Nu sunt afisate confirmari ale primirii de catre
alte afisaje a liniei de ghidare, din cauza vitezei si
fiabilitatii MCR.

Pentru retelele de portaluri telematice modulare (MTG),
starea de partajare este afisat in centrul de mesaje dupa
selectarea butonului Partajare linie AB.

® Partajare — linia de ghidare este trimisa la John
Deere pentru a putea fi utilizata de catre afisajele
configurate corespunzator. Dupa selectarea
butonului Partajare linie AB, starea este afisata timp
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Utilizarea datelor partajate in Sincronizare masina

de 30 s sau pana ce afisajul expeditor primeste o
confirmare de la afisajul destinatar.
® AB esuat — linia de ghidare nu a fost primita de John
Deere. Starea este afisata timp de 30 s dupa esec.
® AB partajat — linia de ghidare a fost trimisa cu succes.
Starea este afigata timp de 10 s dupa confirmarea
partajarii.

Primirea unei linii de ghidare

AB Line Received

The fellowing guidance line was received from
another machine. Selecting "Set Track 0" will set
received line as active track. Pressing "Save Line"
will save received line for later use.

Mame on Metwork: C1
Guidance Line: track1

Tracking Mode: Straight Track

Save Line @ Set Track O |

Note: Pressing the Set Track 0 button will
disengage AutoTrac. AutoTrac must be re-engaged
to resume guidance.

7 ©)
Cancel

A—Butonul Salvare linie
B—Butonul Setare urma 0
C—Butonul Anulare

PC21701—UN—080CT15

Liniile de ghidare sunt pastrate timp de 14 zile dupa
ultima trimitere. Afisajele avand aceleasi setari pentru
client, ferma si camp vor primi liniile de ghidare
partajate. De fiecare data cand este trimisa o linie de
ghidare neschimbata, este afisat mesajul Linie AB
primitd. Daca se partajeaza o linie de ghidare partajata
anterior si neschimbata, mesajul nu este afigsat. Daca o
linie de ghidare este modificata (are loc o deplasare) si
retrimisa, mesajul Linie AB primita apare pe celelalte
afisaje configurate corespunzator.

Dupa ce operatorul afigajului expeditor selecteaza
butonul Partajare linie AB, mesajul Linie AB primita
apare pe afisajul destinatar.

Selectati butonul Salvare linie (A) pentru a utiliza ulterior
linia de ghidare primita. Linia de ghidare este salvata
intr-o lista de linii drepte. AutoTrac™ continua sa
functioneze, cu exceptia cazului in care se salveaza o
linie avand acelasi nume cu una aflata in uz.

NOTA: Daca linia primitd are acelasi nume cu o linie
existenta, linia primita este redenumita. De
exemplu, "Urma 1" este redenumita ca "Urma
1._001".

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

Pentru a seta linia de ghidare primita ca urma 0 activa,
selectati butonul Setare urma 0 (B). Linia este salvata
intr-o lista de linii drepte. Selectand butonul Setare urma
0, veti dezactiva AutoTrac™; acesta trebuie activat
pentru a isi relua functionarea.

(Cititi Manualul de utilizare al afisajului GreenStar™ 3
2630 pentru informatii privind utilizarea AutoTrac™.)

Selectati butonul Anulare (C) pentru a ignora linia
partajata.

HC94949,0000C84-58-04DEC17
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Diagnosticarea automatizarii sincronizarii
masinilor — vehiculul leader (combina)

Machine Sync License Yes
e Leader Role Selected Yes C)

Leader Mode Active Yes

Network Configured Properhy Yes
Leader GPS Accuracy Yes

Leader and Follower Conmunicaling Yes
Speed of Leader Yes

Leader in Forward Gear Yes

Road Transport Mode OfF NR,

PC14387—UN—15DEC11
Pagina Diagnostice

A—Vizualizare
B—Conditii
C—Stare

Selectati butonul Meniu > butonul GreenStar™ > tasta
software Diagnostic > Sincronizare masina din meniul
derulant Vizualizare (A).

Daca la oricare dintre conditji (B) se afiseaza indicatia
Nu sau apar linii punctate la Stare (C), conditia
respectiva trebuie verificata si remediata pentru ca
sistemul Sincronizare masina sa functioneze corect.

RW00482,0000569-58-080CT15

GreenStar este marcé comerciald a Deere & Company

Diagnosticarea automatizarii sincronizarii
masinilor — masina subordonata (tractorul)

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
or vizit wume Stellar Support com.
view |[Machine Sync -~
b4
State Conditions Status.
T Machine Sync License, AutoTrac License Tes, Yes
ine Sync Mode 5. o es
Follower Role Seected Wes
Stear Cormtrol Yes
TECU Communication Checl: Yes
@ Speed Comirol (Supporied, Reserved, Security) Tes, Yes, Yes
Metwork Configured Properhy Yes
AutoTrac integrated Installed Yes
Operator in Seat Yes
@ Steer OniOMm Tes
Leader and F ollower Communicating Yes
Follower GPS Acouracy Yes
Followser in Forward G ear Yes
Heading and Speed of Follover es, Yes
Follower in Operational Zone Yes
Valid Home Point Yes
Leader Ready Yes
Resume Switch Pressed and Steering Ready Yes, Yes

PC16126—UN—250CT12
A—Vizualizare

B—Stare

C—Conditii

D—Stare

Daca starea oricarui element (D) contine indicatia Nu
sau linii punctate, elementul respectiv trebuie verificat,
iar problemele asociate acestuia trebuie remediate
pentru ca sistemul Sincronizare masina sa poata
functiona corect.

RW00482,0000568-58-080CT15
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Dlagnostlcarea datelor partajate In Dueto software changes, read the lalest Operator Manual prior to operation. To
. » . - obtain a copy, see your deder or visit weaw desre.com.
Sincronizare masina
Dueto software changes, read the labest Operator Manual prior to operation. To view |Machine Sync Shared Data @ s
obtain a copy, seeyour dealer or visit v deere.com i
Sharing:
Oihers in Hetwork (MCR) O
view |Machine Sync Shared Data @¢ oy s i et CR. —
Others Currently Sharing (MCRMTG) 1
Setup: Larst Message Recorsed (sec) 2
Machine Syno License Yes Digplay Sorial Number (MTG) PCOUZAWDTET
Shared Covverage enabled Yes Sharing Stale (MTG) 5/5
Communication Devics MTG Sesshon 10 (MTG) GGl I 0000- 2000 7TdE- e le10
Chiert, Farmy, Ficld selected Yes o
Tarik other than Documentation O Yes W
Conmmunication: Status indicator 1
] Client  Sep03E015
Hatwork Configured Properly Mo Farm 617
MCR Network Mame - Field 3ield1
MCR Channel  --- Task Post-emerge Spraying
Connection Staus -
Radio Transmitiing Mo
e alll
Signal Strength T 1
Call State Call Open :El 22 H
Orgmnication 1D 2551 - e
Authorization Yes 03062015 1581 PC21651—UN—010CT15
lr 1 Diagnostice date partajate — pagina 2
112 ;
A—Meniul vertical Vizualizare

Diagnostice date partajate — pagina 1

PC21650—UN—010CT15

Selectati butonul Meniu > butonul GreenStar™ > tasta

software Diagnostic > selectati Date partajate
Sincronizare masina din meniul derulant Vizualizare.

Configurare

Licenta Sincronizare masina

Exista un cod de activare John Deere
Sincronizare masina pe acest afisaj?

Daca nu, achizitionati un cod de activare John
Deere Sincronizare masina de la distribuitorul
John Deere.

Partajare acoperire activata

Caseta de bifare Partajare acoperire este
activata?

Daca nu, mergeti la Cartografiere > Mai multe
masini > Date partajate Sincronizare magina >
selectati Partajare acoperire.

Dispozitiv de comunicatii

Ce dispozitiv de comunicatji este selectat pe
pagina de configurare Date partajate?

Daca apar liniute (- - -), mergeti la Cartografiere
> Mai multe masini > Date partajate
Sincronizare masina > selectati un dispozitiv de
comunicatii valid.

Client, ferma si cAmp selectate

Exista text valid in casetele de introducere
Client, Ferma si Camp?

Daca nu, mergeti la Resurse > selectati un
client, o ferma si un cadmp valid. Liniutele (- - -)
nu functioneaza.

Sarcini diferite de Documentatie inactiva

Exista text valid in caseta de introducere
Sarcina a unei sarcini diferite de Documentatie
inactiva?

Daca nu, mergeti la Resurse > selectati o
sarcina valida. Documentatie inactiva nu
functioneaza.

Comunicatie - MCR

Retea configurata corespunzator

Reteaua MCR este configurata corespunzator?

Daca nu, mergeti la Echipament > Retea >
configurati corect reteaua MCR.

(Pentru mai multe informatii, consultati
Configurarea retelei sau manualul de utilizare
al radioului de comunicatii pentru masini.)

Nume retea MCR

Numele retelei MCR afisat pe pagina de
configurare a retelei.

Daca valoarea consta in liniute (- - -), operatorul
trebuie sa configureze corect reteaua.

(Pentru mai multe informatii, consultati
Configurarea retelei sau manualul de utilizare
al radioului de comunicatii pentru masini.)

Canal MCR

Litera canalului, afisatd pe pagina de
configurare a retelei.

Daca nu exista nicio valoare, operatorul trebuie
sa configureze corect reteaua.

(Pentru mai multe informatii, consultati
Configurarea retelei sau manualul de utilizare
al radioului de comunicatii pentru masini.)

GreenStar este marcé comerciala a Deere & Company
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Stare conexiune

Starea conexiunii, afigata pe pagina de
configurare a retelei. Starile posibile sunt
Neconectat, Conectare in curs sau Conectat.

Daca starea este Neconectat, operatorul
trebuie sa configureze corect reteaua.
(Pentru mai multe informatii, consultati
Configurarea retelei sau manualul de utilizare
al radioului de comunicatii pentru masini.)

Transmisiune radio

Radioul MCR transmite date?

Daca nu, consultati pagina 4 a diagnosticelor
de retea. Observati daca la Transmisiune
pachete sunt afigate liniute sau apare o
valoare. Daca apar liniute, consultati manualul
de utilizare al radioului de comunicatii pentru
masini pentru mai multe informatji.

Comunicatie — MTG

Putere semnal

Intensitatea semnalului, afisatd pe pagina 2 de
diagnostice de retea

Daca nu exista niciun semnal, verificati
conexiunile Ethernet si asigurati-va ca masina
are vizibilitate neobstructionata asupra cerului.
Clientii trebuie sa contacteze distribuitorul John
Deere. Distribuitorii trebuie sa consulte
manualul tehnic JDLink™ pentru continuarea
diagnosticarii.

Stare apel

Stare apel MTG (Pregitit, Deschis sau Inchis)

Daca apar liniute (- - -), contactati distribuitorul
local John Deere. Distribuitorii trebuie sa
consulte manualul tehnic al radioului de
comunicatii pentru masini pentru continuarea
diagnosticarii.

ID organizatie

ID-ul de organizatie JDLink™/MyJohnDeere
caruia i este alocat dispozitivul MTG.

Daca apar liniute (- - -), asigurati-va ca MTG
este configurat corect si alocat unei organizatii.

Autorizatie

Mesajele de autorizare permit afisajului sa se
conecteze la John Deere, iar John Deere
trimite un marcaj temporal la care va expira
autorizatia afigajului. Marcajul temporal se
modifica pe masura ce afigajul continua sa
primeasca autorizatii de securitate.

Daca la autorizatie este afisata indicatia Nu sau
o eroare, este posibil ca MTG sa nu aiba un
abonament JDLink™ valabil sau sa aiba
probleme de conectare la John Deere.

Partajare

Altele persoane in retea (MCR)

Numarul celorlalte masi conectate la reteaua
MCR.

Daca apar liniute (- - -), asigurati-va ca celelalte
masgini sunt configurate corect. Detaliile
masinilor pot fi consultate la Echipament > fila
Retea.

Altele cu configurare identica (MCR)

Numarul de masini din ultimele 10 secunde
care sunt conectate la aceeasi retea MCR, au
selectate aceleasi optiuni de client, ferma,
camp si sarcina si au partajarea acoperirii
activata.

Daca apar liniute (- - -), asigurati-va ca celelalte
masgini sunt configurate corect pentru Date
partajate Sincronizare masina.

Altele care partajeaza (MCR sau MTG)

Numarul de masini din ultimele 10 secunde
care sunt conectate la aceeasi retea si au
selectate aceleasi optiuni de client, ferma,
camp si sarcina.

Daca apar liniute (- - -), asigurati-va ca celelalte
masini sunt configurate corect pentru Date
partajate Sincronizare masina.

Ultimul mesaj receptionat

Numarul de secunde scurs de la primirea
oricarui mesaj sau a oricaror date partajate pe
afisajul local. Maximum 600 de secunde. Cand
valoarea depaseste 600 s, se afiseaza indicatia
">600 secunde".

Daca apar liniute (- - -), asigurati-va ca celelalte
masini sunt configurate corect. Daca valoarea
este 0, este posibil ca masinile care au partajat
date anterior sa fi parasit campul.

Numarul de serie al afisajului (MTG)

Numarul de serie al afisajului, utilizat pentru
stabilirea comunicatiei cu John Deere i
celelalte masgini.

Utilizat de John Deere pentru a depana
conexiunea afisajului In caz de probleme.

Stare partajare (MTG)

Afiseaza punctul din reteaua John Deere la
care incearca sa se conecteze afisajul.

Utilizat de John Deere pentru a depana
conexiunea afigajului In caz de probleme.

ID sesiune (MTG)

Identificator unic al afisajului pentru conexiunea
de flux la John Deere.

Utilizat de John Deere pentru a depana
conexiunea afisajului in caz de probleme.

JDLink este marca comerciald a Deere & Company

CZ76372,0000788-58-17FEB17

Depanarea

1. Pe afisajul vehiculului subordonat, starea
sistemului Sincronizare masina este blocata in

a. Navigati la pagina de diagnosticare a sistemului

Sincronizare masina.
b. Echipamentul trebuie definit ca tractor, ceea ce 1l

sectiunea 1 a diagramei de progres.

va plasa in modul Subordonat.
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c. Efectuati o pornire la rece. Aduceti cheia de
contact a tractorului in pozitia de oprire.
Deconectati afisajul de la cablajul de pe montant
timp de 10 secunde. Reconectati cablajul de
alimentare la afisaj. Reporniti tractorul.

d. Asigurati-va ca pe controlerele ACU si CLC ale
tractorului este incarcat software-ul corect.

Pictograma Sincronizare masina nu apare pe

afisaj.

a. Asiguratj-va ca rolurile corecte sunt selectate pe
ambele afisaje.

Pe vehiculul subordonat nu este afigsata zona

operationala.

a. Pentru ca zona operationala sa fie afisata,
masina trebuie sa se afle in sectiunea 3 a
diagramei de progres. Selectati butonul de
progres Sincronizare masina pentru a comuta la
sectiunea 3 a diagramei de progres sau
consultati paragraful "Vehiculul subordonat este
blocat in sectiunea 1 a diagramei de progres".

Pe afigajul vehiculului subordonat apare codul
de iesire "Viteza nu poate fi controlata”.

a. Pentru transmisii IVT™, PST, e23 si CQT:
Asigurati-va ca operatorul nu a modificat viteza
setatd miscdnd maneta de directie la sol sau
roata de codificare in timpul functionarii
automate.

b. Aduceti cheia de contact a tractorului in pozitia
de oprire. Deconectati afisajul de la cablajul de
pe montant timp de 10 secunde. Reconectati
cablajul de alimentare la afisaj. Repornifi
tractorul.

. Vehiculul subordonat nu achizifioneaza pozitia-

tinta.

a. Asigurati-va ca vehiculul subordonat se
deplaseaza mai rapid decat vehiculul leader, iar
vehiculul leader nu vireaza strans in sens opus
vehiculului subordonat Tn timpul achizitiei.

b. Pentru transmisia IVT™: reglati viteza setata pe
montant la o valoare cu 3-13 km/h (2-8 mph) mai
mare decat viteza vehiculului leader. Deplasati
maneta de directie la sol In pozitia 100% pentru
viteza F1. Selectati comutatorul de reluare.
Deplasati maneta de acceleratie in pozitia 100%.

. Vehiculul subordonat descrie serpentine.

a. Ajustati setarile avansate AutoTrac™ ale
vehiculului subordonat. Setarea recomandata
pentru cap-compas sensibilitate linie este intre
60 si 70. Incepeti cu sensibilitatea cap-compas,
apoi reduceti celelalte setari daca este necesar.

b. Cu sistemul Sincronizare masina inactiv,
observati performanta AutoTrac™ la vehiculul
leader. Ajustati sensibilitatea AutoTrac™ a
vehiculului leader pentru a regla fin performanta.

c. Observati performanta vehiculului subordonat cu
sistemul Sincronizare masina activ, dar cu
AutoTrac™ dezactivat pe vehiculul leader. Daca

7.

10.

11.

12.

13

vehiculul subordonat se comporta bine,
inspectati vehiculul leader cu privire la defectiuni.

Vehiculul subordonat are probleme la
supratensiune.

a. Ajustati setarea sensibilitatji vitezei in setarile
sistemului Sincronizare masina.

Controlul vitezei nu functioneaza pe transmisia
IVT™,

Pentru a asigura achizitia corectd a punctului-{inta,
efectuati urmatoarele operatiuni la fiecare achiziie:

a. Utilizand rotita de pe maneta de directie la sol,
setati viteza F1 de pe montant la o valoare cu 3-
13 km/h (2-8 mph) mai mare decét cea a vitezei
vehiculului leader (in functie de agresivitatea
dorita a achizitiei).

b. Reduceti pozitia acceleratiei si aduceti maneta
de deplasare in pozitia 100% pentru viteza F1.
Utilizati maneta de acceleratie pentru a controla
viteza.

c. Aduceti tractorul Tn zona operationala si adoptati
o directie similara cu cea a combinei.

d. Apasati butonul Reluare. Deplasati maneta de
acceleratie Tn pozitia 100%.

e. In mod normal, vehiculul subordonat va
achizitiona cu succes punctul iniial.

Pe afigajul vehiculului subordonat apare
mesajul "Directia nu poate fi ctrlata” la apasarea
butonului Reluare.

a. Dupa dezactivarea automatizarii, asteptati cel
putin doua secunde pana la stergerea defectiunii
fnainte de a activa din nou sistemul Sincronizare
masina.

Tractorul nu trece testul de securitate a

controlului vitezei.

a. Reporniti tractorul.

Reteaua nu functioneaza corect

a. Deconectati-va de la retea si apoi reconectati-va.

b. Comutati reteaua pe un canal neutilizat pentru a
evita interferentele radio.

intarziere mare la trecerea de la starea Inactiv la
starea Pregatit.

a. Daca se utilizeaza semnalul partajat, poate dura
mai mult sa se schimbe starea masinilor.
Sistemele cu RTK la vehiculul leader si la cel
subordonat vor schimba starile mai rapid.

. Reactia afisajului dureaza mai mult de 5 s si, in

anumite cazuri, afisajul se blocheaza. De
exemplu, reactiile la selectarea butoanelor,
schimbarea paginii sau actualizarea ecranului.

a. Reduceti gradul de utilizare a procesorului
afisajului oprind aplicatiile inutile.
(Pentru mai multe informatii, consultati

Compatibilitatea datelor partajate din
Sincronizare masina.)

RW00482,000052D-58-080CT15
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Codurile de diagnosticare defectiuni — unitatea de control de pe cotiera (ACU)

Nume cod

Descriere

Cauza

ACU 000158.04

Tensiune mica a sursei comutate ACU

Tensiunea sursei comutate de alimentare a unitatii de control de pe cotiera
este sub 9,0 V.

ACU 000177.17

Turatia motorului este limitata din
cauza uleiului rece

Turatia comandata a motorului depaseste 1500 rpm, iar temperatura uleiului
de transmisie este sub 5°C (23°F).

ACU 000237.02

Conflict de date de securitate VIN

Numarul de identificare a vehiculului (VIN) de la alte unitati de control nu este
acelasi.

ACU 000237.14

Securitatea VIN nu este activata

Siguranta Numarului de identificare a vehiculului (VIN) nu a fost activata.

ACU 000237.31

Lipsesc mesajele de securitate VIN

Numarul de identificare a vehiculului (VIN) nu a fost primit de la alte unitati de
control.

ACU 000581.07

Transmisia nu raspunde la comanda

PTI nu raspunde la solicitarile unitatii de control de pe cotiera.

ACU 000628.02

Eroare la datele ACU EOL

Memoria terminala a esuat la pornire.

ACU 000628.12

Programarea ACU

Unitatea de control ACU detecteaza faptul ca se afla in curs de actualizare a
software-ului.

ACU 000629.11

Eroare la unitatea de control ACU

Verificarea memoriei RAM a esuat la pornire.

ACU 000629.12

Eroare la unitatea de control ACU

Executarea software-ului unitatii de control de pe cotiera nu a fost realizata in
timpul alocat.

ACU 000630.02

Eroare de calibrare ACU/ Date invalide

Valori de calibrare invalide ale unitatii de control de pe cotiera sau eroare la
memoria de calibrare.

ACU 000630.13

Eroare la calibrarea ACU/necalibrat

Unitatea de control de pe cotiera nu a fost niciodata calibrata sau s-a salvat o
calibrare eronata.

ACU 000974.02

Conflict de tensiune a circuitului
senzorului manetei de acceleratie

Conflict de tensiune la circuitele 1 si 2 ale manetei de acceleratje.

ACU 000974.03

Tensiunea circuitului senzorului
manetei de acceleratie este mare

Tensiunea circuitului senzorului manetei de acceleratie este mare.

ACU 000974.04

Tensiunea circuitului senzorului
manetei de acceleratie este mica

Tensiunea circuitului senzorului manetei de acceleratie este mica.

ACU 001079.03

Tensiunea sursei 1 de alimentare a
senzorului ACU este prea inalta

Tensiunea de alimentare a senzorului unitatii de control de pe cotiera este
mare.

ACU 001079.04

Tensiunea sursei 1 de alimentare a
senzorului ACU este prea scazuta

Tensiunea de alimentare a senzorului unitatii de control de pe cotiera este
mica.

ACU 001080.03

Tensiunea sursei 2 de alimentare a
senzorului ACU este prea inalta

Tensiunea de alimentare a senzorului unitatii de control de pe cotiera este
mare.

ACU 001080.04

Tensiunea sursei 2 de alimentare a
senzorului ACU este prea scazuta

Tensiunea sursei 2 de alimentare a senzorului unitatii de control de pe
cotiera este prea scazuta.

ACU 001504.31

Operatorul nu este prezent cu
AutoTrac™ activ

Prezenta operatorului nu este detectata cu AutoTrac™ activ.

ACU 001745.14

Verificarile de la pornire nu sunt
complete

Operatorul muta maneta de schimbare a sensului de mers in afara pozitiei
de Parcare Tnainte ca toate controlerele sa indice ca verificarile de la pornire
sunt incheiate. Miscarea vehiculului este impiedicata.

ACU 002000.09

Lipseste mesajul ECU

Unitatea de control de pe cotiera nu primeste mesajele necesare de la ECU.

ACU 002003.09

Mesajul PTI sau PTP lipseste

Unitate de control de pe cotiera nu primeste mesajele necesare de la PTI sau
PTP.

ACU 002019.09

Mesajul XSA lipseste

Unitatea de control de pe cotiera nu primeste mesajele necesare de la XSA.

ACU 002020.09

Lipseste mesajul SFA

Unitatea de control de pe cotiera nu primeste mesajele necesare de la SFA.

ACU 002049.09

Mesajul CAB lipseste

Unitatea de control de pe cotiera nu primeste mesajele necesare de la CAB.

ACU 004310.09

Eroare de comunicatie cu
automatizarea vehiculului

Unitatea de control de pe cotiera nu receptioneaza mesajele cerute de la
instrument. Reveniti in pozitia de parcare si verificati conexiunile
instrumentului pentru a incerca recuperarea sistemului vehiculului.

ACU 004310.11

Defectiune la sistemul automat al
vehiculului

Automatizarea vitezei vehiculului anulata datoritd unui mesaj de oprire.
Reporniti motorul pentru a incerca recuperarea sistemului vehiculului.

ACU 004310.14

Operatorul nu este prezent in timpul
actionarii sistemului automatizat al
vehiculului

Prezenta operatorului nu este detectata in timpul actionarii sistemului
automatizat al vehiculului. Reporniti motorul pentru a incerca recuperarea
sistemului vehiculului.

ACU 520283.14

Stare de suspendare a automatizarii

Sistemul automatizat de viteza a vehiculului este activ atat timp cat
inversorul este in pozitie de parcare.

ACU 522149.14

Viteza rotji este limitata

Este activa o conditie de limitare a vitezei. Reporniti motorul pentru
recuperare.

ACU 522149.31

Viteza rotii este limitata

Este inactiva o conditie de limitare a vitezei. Reduceti viteza comandata prin
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schimbarea vitezei setate sau a pozitiei manetei de control, sau mutati
inversorul in pozitia de parcare sau neutra, pentru recuperare.

ACU 522189.02

Conflict la circuitul comutatorului
secventei 3/4 iTEC™

Contactele comutatorului iTEC™ de selectare a secventei 3/4 transmit
semnale diferite.

ACU 522189.03

Tensiunea circuitelor comutatorului
secventei 3/4 iTEC™ este prea inalta

Toate cele trei intrari ale comutatorului secventei 3/4 iTEC™ au o tensiune
prea inalta.

ACU 522189.04

Tensiunea circuitelor comutatorului
secventei 3/4 iTEC™ este prea
scazuta

Toate cele trei intrari ale comutatorului secventei 3/4 iTEC™ au o tensiune
prea scazuta.

ACU 522388.09

Eroare de comunicatie cu instrumentul

Unitatea de control de pe cotiera nu receptioneaza mesajele cerute de la
instrument. Reveniti in pozitia de parcare si verificati conexiunile
instrumentului pentru a incerca recuperarea sistemului vehiculului.

ACU 522390.09

Eroare de comunicatie cu instrumentul

Unitatea de control de pe cotiera nu receptioneaza mesajele cerute de la
instrument. Reveniti in pozitia de parcare si verificati conexiunile
instrumentului pentru a incerca recuperarea sistemului vehiculului.

ACU 522390.11

Defectiune la sistemul automat al
vehiculului

Automatizarea vitezei vehiculului anulata datoritd unui mesaj de oprire.
Reporniti motorul pentru a incerca recuperarea sistemului vehiculului.

ACU 523664.02

Conflict la comutatoarele 1 si 2 ale
benzii de viteza

Comutatoarele 1 si 2 ale benzii de viteza indica aceeasi valoare.

ACU 523923.02

Conflict al comutatorului/senzorului
manetei de control SCV |

Conflict al tensiunii comutatorului si senzorului manetei de control SCV I.

ACU 523923.03

Tensiunea circuitului senzorului
manetei de control a SCV | este mare

Tensiune mare a senzorului manetei de control SCV 1.

ACU 523923.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV | este mica

Tensiunea la senzorul manetei de control a supapei SCV | este sub 0,5 V.

ACU 523953.02

Conflict in circuitul senzorului manetei
de control al vitezei AutoPowr™/IVT

Conflict al tensiunilor 1 si 2 ale senzorului manetei de control a vitezei.

ACU 523953.03

Tensiune mare a senzorului manetei
de control al vitezei AutoPowr™/IVT

Tensiune mare a senzorului manetei de control a vitezei.

ACU 523953.04

Tensiune mica a senzorului manetei de
control al vitezei AutoPowr™/IVT

Tensiune mica in circuitul senzorului manetei de control al vitezei
AutoPowr™/IVT.

ACU 523954.07

Eroare de reglare a benzii de viteza 1

Calibrarea pentru banda de viteza 1 nu este valida.

ACU 523954.11

Conflict la reglajul vitezei setate

Conflict la tensiunea circuitului reglajului vitezei setate.

ACU 523955.31

Supraincarcarea motorului ih modul
manual

Sarcina motorului este prea mare in modul manual.

ACU 523960.17

Operatorul nu este prezent la viteze
mici

Prezenta operatorului nu este detectata la viteze mici.

ACU 523960.31

Operatorul nu este pe scaun in timpul
comenzii inversorului

Operatorul nu este prezent si directia a fost comandata.

ACU 523961.02

Parcare cuplata in timp ce este cuplat
intr-o treapta de viteza

Parcarea cuplata cat vehiculul este intr-o treapta de viteza.

ACU 523961.07

Eroare la cuplarea sistemului de
blocare la parcare

Starea de parcare nu corespunde starii vizate.

ACU 523962.31

Turatie MFWD incorecta (numai pentru
AutoPowr™/IVT)

Turatia MFWD nu este valabila.

ACU 523963.02

Conflict tensiune-comutator pentru
banda de viteza 1

Comutatorul benzii de viteza 1 nu corespunde tensiunii analogice.

ACU 523966.31

Modul de revenire la pozitia de origine
a transmisiei

Modul de revenire la pozitia de origine a transmisiei este activat.

ACU 523967.02

Conflict tensiune-comutator pentru
banda de viteza 2

Comutatorul benzii de viteza 2 nu corespunde tensiunii analogice.

ACU 523968.02

Conflict la circuitul comutatorului 1/2
iTEC™

Circuitele comutatorului 1/2 iTEC™ transmit valori diferite.

ACU 523968.03

Tensiunea circuitelor comutatorului 1/2
iTEC™ este prea inalta

Toate cele trei intrari ale comutatorului 1/2 iTEC™ au o tensiune prea inalta.

ACU 523968.04

Tensiunea circuitelor comutatorului 1/2
iTEC™ este prea scazuta

Toate cele trei intrari ale comutatorului 1/2 iTEC™ au o tensiune prea
scazuta.

ACU 524017.31

Fanta comutatorului de neutru sau
mers Tnainte este in afara intervalului
admis

Comutatorul nu indica clar o pozitie de inchidere sau deschidere.

ACU 524018.31

Defectiune de trecere RHR neutru/
parcare

Trecerea in pozitie a manetei a durat prea mult.
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ACU 524019.31

Eroare de tranzitie RHR de la neutru la
non-neutru

Tranzitia pozitiei manetei a durat mai mult de 5 secunde.

ACU 524020.31

Transmisie cuplata intr-o treapta la
pornire

RHR nu se afla in PARCARE la pornire.

ACU 524021.31

Conflict la comutatoarele de inversor
multiplu

Unul sau mai multe comutatoare ale manetei inversorului s-au defectat.

ACU 524101.02

Conflict la circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control a
cuplajului fata

Comutatorul manetei de control a cuplajului fata intra in conflict cu tensiunea
senzorului.

ACU 524101.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control a cuplajului fata
este mare

Tensiune mare circuit senzor maneta control cuplaj fata.

ACU 524101.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control a cuplajului fata
este mica

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a cuplajului frontal este
mica.

ACU 524102.02

Conflict in circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control SCV V

Comutatorul manetei de control SCV V intra in conflict cu tensiunea
senzorului.

ACU 524102.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV V este mare

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a SCV V este mare.

ACU 524102.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV V este mica

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a SCV V este mica.

ACU 524103.02

Conflict in circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control SCV IV

Comutatorul manetei de control SCV IV intra in conflict cu tensiunea
senzorului.

ACU 524103.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV IV este mare

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a SCV |V este mare.

ACU 524103.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV IV este mica

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a SCV IV este mica.

ACU 524104.02

Conflict in circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control SCV Il

Comutatorul manetei de control SCV Il intra in conflict cu tensiunea
senzorului.

ACU 524104.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV Il este mare

Tensiune mare circuit senzor maneta control SCV |Il.

ACU 524104.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV lll este mica

Tensiunea circuitului senzorului manetei de control a SCV Il este mica.

ACU 524105.02

Conflict in circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control SCV I

Comutatorul manetei de control SCV Il intra in conflict cu tensiunea
senzorului.

ACU 524105.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV Il este mare

Tensiune mare circuit senzor maneta control SCV II.

ACU 524105.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control SCV Il este mica

Tensiune mica circuit senzor maneta control SCV II.

ACU 524212.02

Conflict la circuitul comutatorului/
senzorului manetei de control a
cuplajului spate

Comutatorul manetei de control a cuplajului spate intra in conflict cu
tensiunea senzorului.

ACU 524212.03

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control a cuplajului spate
este mare

Tensiune mare circuit senzor maneta control cuplaj spate.

ACU 524212.04

Tensiunea in circuitul senzorului
manetei de control a cuplajului spate
este mica

Tensiune mica circuit senzor maneta control cuplaj spate.

ACU 524222.02

Conflict la circuitul comutatorului de
reluare

Comutatorul de reluare indica aceeasi valoare atunci cand este activat si
dezactivat.

ACU 524224.02

Conflict la circuitul comutatorului prizei
de putere spate

Comutatorul prizei de putere spate indica aceeasi valoare atunci cand este
activat si dezactivat.

ACU 524254.31

Defectiune la circuitul de activare a
transmisiei

Tensiunea circuitului de activare a transmisiei este incorecta.

RW00482,000024A-58-03DEC13
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Codurile de diagnosticare defectiuni - Centrul de incarcare al cabinei (CLC)

Nume cod

Descriere

Cauza

CLC 000158.00

Tensiune mare a sursei in
comutatie CLC

Tensiunea comutata de alimentare a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este
peste 15,5 V la o turatie a motorului de peste 512 rpm.

CLC 000158.01

Tensiune mica a sursei in
comutatie CLC

Tensiunea comutata de alimentare a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este sub
12,5V la o turatie a motorului de peste 1500 rpm.

CLC 000158.17

Tensiune mica a sursei in
comutatie CLC cu motorul oprit

Tensiunea comutata de alimentare a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este sub
11,2 V la o turatie a motorului sub 512 rpm.

CLC 000158.18

Tensiunea de alimentare
comutata a CLC este prea
scazuta cu la o turatie a
motorului sub 1500 rpm

Tensiunea comutata de alimentare a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este sub
11,2 V la o turatie a motorului intre 512 si 1500 rpm.

CLC 000628.02

Eroare la datele CLC EOL

Memoria centrului de sarcina al cabinei (CLC) a fost compromisa.

CLC 000629.12

Eroare la unitatea de control
CLC

Software-ul centrului de sarcina al cabinei (CLC) nu a reusit sa se execute in timpul
alocat.

CLC 001079.03

Tensiune mare la alimentarea
senzorului CLC

Tensiunea de alimentare a senzorului Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este de
peste 5,25 V.

CLC 001079.04

Tensiune mica la alimentarea
senzorului CLC

Tensiunea de alimentare a senzorului Centrului de incarcare a cabinei (CLC) este
sub 4,80 V.

CLC 002050.06

Curent mare in circuitul CLC

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea integrala a curentului de sarcina la unitatile de control este de peste 130
A atunci cand temperatura placilor de circuite este sub 115°C (239°F) sau de peste
100 A atunci cand temperatura placilor de circuite este de peste 115°C (239°F) timp
de peste 2 secunde.

CLC 002362.05

Curentul circuitului proiectoarelor
de acoperis spate este scazut

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
circuitul proiectoarelor de pavilion din stanga/dreapta spate este deschis

CLC 002362.06

Curentul circuitului proiectoarelor
de acoperis spate este mare

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul proiectoarelor de pavilion din stanga/dreapta
spate depaseste capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 002364.05

Intensitatea curentului din
circuitul proiectoarelor mediane
este prea scazuta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
circuitul proiectoarelor mediane din stanga/dreapta este deschis. Atentie: Circuitul
deschis este indicat de intensitatea sub 500 mA (0,5 A) a curentului.

CLC 002364.06

Intensitatea curentului din
circuitul proiectoarelor mediane
este prea inalta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul proiectoarelor mediane din stanga/dreapta
depaseste capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 002366.05

Curentul circuitului proiectoarelor
de acoperis laterale fata este
scazut

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca circuitul
proiectoarelor de acoperis laterale fata stanga sau dreapta este deschis.

CLC 002366.06

Curentul circuitului proiectoarelor
de acoperis laterale fata este
ridicat

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul proiectoarelor de pavilion din stdnga/dreapta fata
depaseste capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 002368.05

Curent scazut in circuitul
luminilor de semnalizare stanga

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca sunt
deschise circuitele semnalizatoarelor stanga.

CLC 002368.06

Curent mare in circuitul luminilor
de semnalizare stanga

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul semnalizatoarelor de directie de pe aripa stanga
sau al luminilor de avarie stanga de pe pavilion depaseste capacitatea nominala de 7
A a sigurantelor.

CLC 002370.05

Curent scazut in circuitul
luminilor de semnalizare dreapta

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca circuitul
semnalizatorului aripii dreapta sau al luminii de avertizare de pe acoperis dreapta
este deschis.

CLC 002370.06

Curent ridicat in circuitul luminilor
de semnalizare dreapta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul semnalizatoarelor de directie de pe aripa dreapta
sau al luminilor de avarie dreapta de pe pavilion depaseste capacitatea nominala de
7 A a sigurantelor.

CLC 002372.05

Curentul circuitului luminilor de
frana este scazut

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca circuitul
luminilor de frAna este deschis.

CLC 002372.06

Curentul circuitului luminilor de
frana este ridicat

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul luminilor de frana depaseste capacitatea nominala
de 12 A a sigurantelor.

CLC 002378.05

Problema la curentul din circuitul
luminii de pozitie

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca circuitul
luminilor de pozitie stinga sau dreapta este deschis.

CLC 002378.06

Curentul circuitului luminilor de
pozitie este ridicat

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul luminilor de pozitie din stanga/dreapta depaseste
capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.
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CLC 002598.05

Curentul circuitului proiectorului
de acoperis lateral spate este
scazut

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza ca circuitul
proiectoarelor de acoperig laterale spate stdnga sau dreapta este deschis.

CLC 002598.06

Curentul circuitului proiectorului
de acoperis lateral spate este
ridicat

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul proiectoarelor de pavilion din stanga/dreapta
spate depaseste 7 A.

CLC 002863.02

Defectiune a circuitului
comutatorului stergatorului din
fata

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
doua dintre intrarile comutatorului stergatorului de parbriz (viteza mica, viteza mare
sau functionare intermitenta) sunt active simultan timp de peste 0,5 secunde.

CLC 002865.02

Defectiune a circuitului
comutatorului stergatorului din
spate

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
pornirea comutatorului stergatorului lunetei este comandata atunci cand acesta este
oprit sau oprirea comutatorului stergatorului lunetei este comandata atunci cand
acesta este pornit timp de peste 0,5 secunde.

CLC 002872.02

Defectiune a circuitului
comutatorului luminii de drum

Unitatea de control al centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza o stare
incorecta a comutatorului pentru lumina de drum (comanda faruri activa fara una
dintre celelalte comenzi ale comutatorului sau comanda faruri activa cu doua sau mai
multe comenzi active de comutator sau una sau mai multe comenzi de comutator
active fara comanda farurilor).

CLC 522310.05

Intensitatea curentului din
circuitul iesirii 1 a ELX este prea
scazuta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
circuitul de iesire 1 al ELX este deschis.

CLC 522310.06

Intensitatea curentului din
circuitul iesirii 1 a ELX este prea
inalta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
circuitul iesirii 1 a ELX depaseste capacitatea nominald de 12 A a sigurantelor.

CLC 522427.04

Circuit intrare parcare motor
stergator frontal defect

Unitatea de control a centrului de sarcina al cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intrarea de raspuns de la motorul stergatorului fata care indica pozitia lamei
stergatorului sau ca pozitia de parcare lipseste. Aceasta intrare va indica tensiunea
de 12 V fara ca lama stergatorului sa fi finalizat un ciclu si tensiunea de 0 V in
momentul revenirii lamei in pozitia de pornire.

CLC 522433.06

Curent mare la circuitul motorului
stergatorului din spate

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul motorului stergatorului lunetei depaseste
capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 522434.06

Curent scazut in circuitul de
viteza mica al motorului
stergatorului din fata

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul de turatie redusa al motorului stergatorului de
parbriz depaseste capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 522435.06

Curent scazut in circuitul de
viteza mare al motorului
stergatorului din fata

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul de turatie Tnaltd al motorului stergatorului de
parbriz depaseste capacitatea nominala de 7 A a sigurantelor.

CLC 524016.05

Intensitatea curentului din
circuitul de activare CAN este
prea scazuta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
circuitul de iesire pentru activare este deschis.

CLC 524016.06

Intensitatea curentului din
circuitul de activare CAN este
prea inalta

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza faptul ca
intensitatea curentului din circuitul de activare depaseste capacitatea nominala de 7
A a sigurantelor.

CLC 524259.00

Temperatura CLC depaseste 115
grade Celsius

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza ca
temperatura propriei sale placi de circuite depaseste 115°C (239°F) timp de peste 2
secunde.

CLC 524259.15

Temperatura CLC depaseste 85
de grade Celsius

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza ca
temperatura propriei sale placi de circuite depaseste 85°C (185°F) timp de peste 2
secunde.

CLC 524259.16

Temperatura CLC depaseste
100 de grade Celsius

Unitatea de control a Centrului de incarcare a cabinei (CLC) detecteaza ca
temperatura propriei sale placi de circuite depaseste 100°C (212°F) timp de peste 2
secunde.

JS56696,0000ABE-58-13DEC11
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Documentatia de servisare John Deere disponibila

Informatii Tehnice

Informatiile tehnice pot fi achizitionate de la John Deere.
Publicatjiile sunt disponibile in varianta imprimata sau pe
suport CD-ROM.

Comenzile se pot face catre una dintre urmatoarele:

e Magazinul de Informatii Tehnice John Deere: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

e Tel 1-800-522-7448
e Contactati reprezentantul local John Deere

Informatiile disponibile includ:

——
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TS189—UN—17JAN89
CATALOAGELE DE PIESE listeaza piesele de schimb
disponibile pentru masina dvs. cu vederi in explozie
pentru a va ajuta sa identificafi piesele corecte. Este util
de asemenea n asamblare si dezasamblare.

=
- E’-j

TS191—UN—02DEC88
MANUALELE OPERATORULUI ofera informatii de
siguranta, operare, intretinere si servisare.

TS224—UN—17JAN89
MANUALELE TEHNICE scot in evidenta informatii de
service pentru masina dvs. Sunt incluse specificatiile,
ansambluri ilustrate si proceduri de dezasamblare,
diagrame ale fluxului de ulei hidraulic si diagrame de
cablare. Unele produse au manuale separate pentru
informatii de reparare si diagnosticare. Unele
componente, ca motoarele, sunt disponibile intr-un alt
manual tehnic ale componentului.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AN

TS1663—UN—100CT97
CURRICULUM EDUCATIONAL cu cinci serii de carti
cuprinzatoare cu informatii de baza detaliate, indiferent
de producator:

® Seria Agricultural Primer (Manualul Agricol) acopera
tehnologia din domeniile agriculturii si cresterii
animalelor.

® Seria Farm Business Management (Managementul
Afacerii in Domeniul Agricol) examineaza problemele
reale si ofera solutii practice in domenii ca marketing,
financiar, selectarea echipamentului si
compatibilitate.

® Manualele Fundamentals of Services (Elementele de
Baza pentru Servisare) va prezinta modul de
reparare si intretinere a echipamentului off-road.

® Manualele Fundamentals of Machine Operation
(Elementele de Baza pentru Operarea Masinilor)
explica reglajele si capacitatile masinii, modul de
imbunatatire a performantelor maginii si modul de
eliminare a operatiilor nenecesare din camp.

® Manualele Fundamentals of Compact Equipment
(Elementele de Baza pentru Echipamentele
Compacte) furnizeaza instructiuni de service si

SLIT-1



Documentatia de servisare John Deere disponibila

intretinere a echipamentelor cu prize de putere de
pana la 40 cai putere.

DX,SERVLIT-58-07DEC16
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Service-ul John Deere va mentine in forma

John Deere este la dispozitia
dumneavoastra

TS201—UN—15APR13

SATISFACTIA CLIENTILOR este importanta pentru
John Deere.

Distribuitorii nostri se straduie sa va ofere prompt si
eficient piese si servicii:

—Intretinere si piese de service pentru sprijinirea
echipamentului dvs.

—Tehnicieni de service instruiti si instrumentele necesare
pentru diagnosticare si reparare pentru a servisa
echipamentul dvs.

PROCESUL DE REZOLVARE A PROBLEMELOR DE
SATISFACTIE A CLIENTILOR

Reprezentantul local John Deere este dedicat sa va
intretina echipamentul si sa rezolve orice problema pe
care o puteti avea.

1. Cand contactatii distribuitorul local, fii pregatit cu
urmatoarele informatii:

—Modelul masinii si numarul de identificare al produsului
—Data achizitiei
—Natura problemei

2. Discutati problema cu managerul de service al
reprezentantului.

3. Daca nu poate fi rezolvata, explicati problema
managerului reprezentantei si solicitati asistenta.

4. Daca aveti o problema persistenta care nu poate fi
rezolvata la reprezentanta locala, solicitati
reprezentantului local sa contacteze John Deere pentru
asistenta. Sau contactati Centrul de asistenta clienti Ag
la 1-866-99DEERE (866-993-3373) sau trimiteti-ne un
e-mail la www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2-58-02APR02
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