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levads

PriekSvards
PATEICAMIES, ka izvéléjaties John Deere produktu.

Lai uzzinatu, ka pareizi apieties ar jusu produktu un ka
nodros$inat pareizu ta apkopi, rapigi IZLASIET SO
ROKASGRAMATU. Neievérojot o prasibu, var gut
traumas vai sabojat iekartu. ST rokasgramata un
droSibas zimes uz produkta, var bat pieejamas arf citas
valodas. (Lai pasatitu, sazinieties ar "John Deere"
izplatitaju.)

ST ROKASGRAMATA IR UZSKATAMA par produkta
neatnemamu sastavdalu, un tai jaietilpst produkta
pardoSanas komplekta.

MERVIENIBAS $3aja lieto$anas instrukcija dotas gan
metriskajas, gan ASV lietojamas mérvienibas. Lietojiet
tikai pareizas rezerves dalas un stiprinajumus.
Metriskajiem un collu stiprindjumiem var bt
nepiecieSama 1pasa metriska vai collu atsléga.

Apziméjumi LABA PUSE UN KREISA PUSE ir noteikti,
attieciba pret masinu vai pievienota agregata kustibas
virzienu, parvietojoties uz priek3u.

IERAKSTIET PRODUKTA IDENTIFIKACIJAS
NUMURUS (P.I.N.) Operatora rokasgramata. Rapigi
registréjiet visus numurus; tas palidzés jums atrast savu
produktu ta nozag3anas gadijuma. Turklat jasu John
Deere izplatitdjam Sie numuri ir vajadzigi, kad jds
pasutinat rezerves dalas. Failu dubléjumu ar
identifikacijas numuriem glabajiet drosa vieta pie
masinas, vai prom no produkta.

GARANTIJA ir John Deere piedavatas tehniska atbalsta
programmas sastavdala klientiem, kuri ar iegadato
aprikojumu strada un to apkalpo, k& aprakstits Saja
rokasgramata. Garantijas noteikumi izskaidroti
garantijas aplieciba vai priekSraksta, kuru Jis varat
sanemt pie sava izplatitaja.

ST garantija apliecina, ka John Deere savus
izstradajumus aizvietos ar jauniem, ja defekti tiks atklati
garantijas perioda laika. AtseviSkos gadijumos un bieZi
vien bez maksas John Deere nodro$ina uzlabojumus art
tad, ja izstradajuma garantijas laiks ir beidzies. Ja
aprikojums ir lietots nepareizi vai parveidots neatbilstoSi
sakotnéjiem ripnicas uzstadijumiem, garantija tiek
anuléta un uzlabojumu veikSana var tikt atteikta.

Ja neesat produkta sakotnéjais ipasnieks, tad vérsieties
pie sava vietéja John Deere izplatitaja, lai informétu par
tas sérijas numuru. Tas palidzés uznémumam John
Deere informét jls par problémam vai veiktajiem
izstradajuma uzlabojumiem.

Sérijas numurs:

J856696,0000C4C-25-03FEB17

John Deere Tehniskas informacijas
gramatnica

Saja dokumenta pilniba var neatspoguloties produkta
funkcionalitate, jo produkts var bat mainijies péc
dokumenta iespieSanas. Pirms uzsakt darbu izlasiet
jaunako Operatora rokasgramatu. Lai sanemtu kopiju,
sazinieties ar savu izplatitaju vai apmeklgjiet www.
deere.com, lai atrastu John Deere Tehniska informacijas
gramatnicas un izmantojiet "Search for Agricultural
Equipment Operator's Manuals" (Meklét
Lauksaimniecibas tehnikas Operatora rokasgramatas)
saiti.

CZ76372,000071F-25-17FEB17
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Drosiba

levérojiet informaciju par drosibu

. T81389—UN—28JUN13
Sis ir bridindjuma un trauksmes simbols. Redzot So
simbolu uz masinas vai $aja lietoSanas instrukcija, tas
nozimé ka pastav bistamiba gat ievainojumus.

Sekojiet visiem drosibas noradijumiem, ka art
visparigiem nelaimes gadijumu novérSanas
priekSrakstiem.

DX,ALERT-25-29SEP98

Saprotiet signalvardus

A BISTAMI

A SARGIES
A UZMANIES

TS187—25—30SEP88
BISTAMI! Signalvards BISTAMI norada uz bistamu
situaciju, kas, ja ta netiek novérsta, var izraisit navi vai
nopietnu ievainojumu.

BRIDINAJUMS! Signalvards BRIDINAJUMS norada uz
bistamu situaciju, kas, ja netiek noversta, var izraisit
navi vai nopietnu ievainojumu.

UZMANIBU! Signalvards UZMANIBU norada uz
bistamu situaciju, kas, ja netiek novérsta, var izraisit
vieglus vai nelielus ievainojumus. Signalvards
UZMANIBU var tikt arf izmantots, lai bridinatu pret
nedroSu praksi, kas saistita ar notikumiem, kas var
izraisTt savainojumus.

Signalvardi BISTAMI, BRIDINAJUMS, UZMANIBU tiek
izmantoti kopa ar dro&ibas un bridinajuma simbolu.
BISTAMI! norada uz vislielako apdraudéjumu. BISTAMI
vai UZMANIBU drosibas zimes atrodas netalu
konkrétiem apdraudé&jumiem. Visparejie piesardzibas
pasakumi ir uzskaititi uz UZMANIBU drosibas zimém.

UZMANIBU ari vérs uzmanibu uz dro$ibas zinojumiem
8aja instrukcija.

DX,SIGNAL-25-050CT16

Sekojiet droSibas noradijumiem

TS201—UN—15APR13
Rapigi izlasiet visus $aja instrukcija dotos drosibas
noradijumus, ka arT visas uz masinas eso$as
bridindjumu zZimes. Uzturiet droSibas zimes laba
salasama stavoklt. Nomainiet iztrikstoSas vai sabojatas
droSibas zimes. NodroSiniet, lai jaunie aprikojumi un
rezerves dalas tiktu apgadatas ar derigam, speka
es08am bridindjuma zimém. Bridindjuma zimju uzlimes
nomainai var iegadaties pie John Deere dileriem.

Seit var bt papildus drosibas informacija attieciba uz
detalam un komponentiem, kas nav izgatavoti ripnicas
un kas nav noraditi $aja lietoSanas instrukcija.

Pirms darba sakuma iepazistieties ar masinas
apkalposSanas panémieniem un tas vadibas iericém.
Nepielaujiet, lai masinu kads lieto bez vajadzigajam
specialajam zinaSanam.

Vienmeér uzturiet masinu laba kartiba. Nepilnvarotas
izmainas masina var pasliktinat tas funkcijas un/vai
darba drosibu un lietoSanas ilgumu.

Ja JUs kadas $§Ts lietoSanas instrukcijas dalas neizprotiet
un Jums ir vajadziga palidziba, griezieties pie sava John
Deere dilera.

DX,READ-25-16JUN09
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Drosiba

Apkopes drosa veikSana

TS218—UN—23AUG88
Pirms apkopes darbu uzsak3anas jaiepazistas ar to
apjomu un secibu. Turiet darba zonu tiru un sausu.

Nekad neellojiet masinu, neveiciet apkopi vai
nereguléjiet to, kamér masina parvietojas. Turiet rokas,
kajas un apgérba gabalus pietiekama attaluma no
dalam ar mehanisko piedzinu. Visur izslédziet piedzinu
un rikojieties ar attiecigajam vadibas iericém, lai
atbrivotu spiedienu. Nolaidiet iekartu uz zemes. Apturiet
motoru. Iznemiet atslégu. Laujiet masinai atdzist.

Drosi atbalstiet visus masinas elementus, kuri apkopes
laika ir japace].

Uzturiet visas detalas laba tehniska stavoklIi un pareizi
montétas. Trakumus nekavéjoties novérst. Nomainiet
nolietotas vai salizu$as detalas. Notiriet smérvielas,
ellas un netirumus.

reguléSanas vai metinaSanas darbu uzsaksanas masina
atvienojiet akumulatora masas (—) kabeli.

Pirms uzsakt elektriskas sistémas komponentu apkopi
vai metinaSanas darbus masinai, velkamiem
pievienotajiem agregatiem atvienojiet elektriskos
savienojumus ar traktoru.

NokriSana, veicot tiriSanu vai stradajot augstuma, var
izraistt nopietnus savainojumus. Lai viegli pieklatu
jebkadai vietai, izmantojiet kapnes vai platformu.
Izmantojiet stabilus un droSus kaju un roku balstus.

DX,SERV-25-28FEB17

Pareizi izmantot kapnes un margas

T133468—UN—15APR13

Lai pasargatos no kritieniem, iekapiet masina un
izkapiet no tas ar seju pret to. NodroSiniet 3 punktu
saskari ar pakapieniem, rokturiem un margam.

Esiet seviSki uzmanigi, ja dubli, sniegs vai mitrums rada
slidenus apstak|us. Uzturiet pakapienus neaptraipttus ar
smérvielam vai ellam. Nekad neleciet, izkapjot no
masinas. Nekad neveiciet montdzu vai demontazu, kad
masina parvietojas.

DX,WW,MOUNT-25-120CT11

Veiciet rupigu elektronisko komponentu un
savienojumu parbaudi

('_

TS249—UN—23AUG88
Veicot elektronisko iekartu un mezglu montazu un
demontaZu nokriSana var radit nopietnus ievainojumus.
Izmantojiet pacéléju vai platformu, lai atvieglotu piekluvi
montazas vietai. Izmantojiet droSu pamatni, ienemiet
stabilu stavokli un pieturieties. Nemontéjiet un
nedemonté&jiet komponentes slapjos vai apledojuma
apstak|os.

Ja javeic instalacijas vai apkopes darbi RTK bazes
stacijas torn1 vai citos augstu eso$os mezglos, uzticiet
tos sertificétiem augstkapégjiem.

Ja jamonté vai javeic apkopi globalas pozicionéSanas
sistémas uztveérgja tornim un iekartam, lietojiet pareizos
pacelSanas tehniskos I1dzek|us un izmantojiet
paredzétos droSibas Iidzeklus. Tornis ir smags un ta
apkope var bit apgritinata. Ja montazas vieta nav
pieejama no zemes vai apkopes platformas, montazu
javeic diviem cilvékiem.

DX, WW,RECEIVER-25-24AUG10
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Drosiba

Lietojiet elektronisko displeju pareizi

Elektroniskais displejs ir sekundara papildus ierice, kas
atvieglo operatoram darbibas uz lauka, palielina
komfortu un uzlabo vadibu. Displejs aptver plasu
funkcionalitati, to lieto daudzas, dazadas masinu
sisttmas un to var lietot ar citam sekundaram iericém,
tadam ka rokas elektroniskas ierices.

Sekundara ierice ir jebkura ierice, kuras primara
izmantoSana, nav masinas vadiSana. Operators
vienmeér ir atbildigs par droSu ekspluataciju un vadibu.

Lai noverstu savainojumus ekspluatéjot masinu:

® Novietojiet displeju atbilstodi uzstadiSanas
instrukcijam. Parliecinieties, ka ierice ir pareizi
pievienota un netraucé vaditajam skatu vai

neapgratina masinas vadibu.

Nenovérsiet uzmanibu ar displeju. Saglab3jjiet
modribu. Pievérsiet uzmanibu masinai un apkartéjai
videi.

Nemainiet iestatljumus vai nelietojiet funkcijas, kas
prasa ilgstoSu pievérdanos displeja vadibai kamér
masina parvietojas. Apturiet masinu dro$a vieta un
novietojiet stavéSanai pirms $adu darbibu veikSanas.

Nekad neiestatit skalumu tik augstu, ka jis nevarat
dzirdet satiksmi arpusé un avarijas
transportlidzek|us.

Lai veicinatu droSu ekspluataciju, dazas displeja
funkcijas var tikt atslégtas, ja vien masina kustiba ir
ierobezota un/vai ir ievietota stavvietas rezZima.
Parliecinieties, ka droSiba ir nodroSinata un nevar notikt
bojajumi, darbibas trauc&jumi vai naves gadijumi.

Izmantot tikai pieejamo displeja funkcionalitati, ja
apstakli lauj to darTt droSi un saskana ar sniegtajiem
noradijumiem. Vienmér kontrol&jiet braukSanas dros8ibu,
vietéjos procesus un celu satiksmes noteikumu
ievéroSanu, kad lietojiet kadu sekundaro ierici.

DX,ELEC,DISPLAY-25-13JAN15

Drosa vadibas sistemu ekspluatacija

Nelietojiet vadibas sistémas uz autoceliem. Pirms
uzbrauk$anas uz autocela vienmeér izslédziet
(deaktivizéjiet) vadibas sistemas. Neméginiet ieslégt
(aktivizét) vadibas sistému, braucot pa koplietoSanas
celu.

Vadibas sistémas ir paredzétas, lai palidzétu
operatoram efektivak ekspluatét masinu. Operators
vienmer ir atbildigs par masinas brauciena trajektoriju.
Vadibas sistémas nevar automatiski atklat vai noveérst
sadursmes ar Skérsliem vai citam masinam.

Vadibas sistémas ietver ikvienu lietojumu, kas
automatizé masinas stdri. Ta ietver, bet nav ierobezota

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
iGuide ir "Deere & Company" preézime

ar, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™, un Machine Sync.

Lai novérstu savainojuma iespé&jas operatoram un
klatesosajiem:
® Nekad neiekapiet vai neizkapiet no braucosas

masinas.

Parbaudiet, vai ma8ina, agregats un vadibas sistéma

ir pareizi iestatiti.

- Ja izmantojat iTEC™ Pro parbaudiet, vai ir
definétas precizas robezas.

- Ja izmantojat Machine Sync, parbaudiet, vai
piekabei sakuma punkts ir kalibréts ar pietiekamu
atstatumu starp masiam.

Uzmanieties un pievérsiet uzmanibu apkartéjai videi.

Parnemiet stiréSanas vadibu, kad jaizvairas no

bistamam vietadm uz lauka, klateso3ajiem cilvékiem,

aprikojuma vai citiem Skéersliem.

Partrauciet darbu, ja slikta redzamiba negativi

ietekmé josu spé€ju vadit masinu vai saredzét

cilvékus vai SkérSlus masinas marsruta.

Izvéloties masinas atrumu, nemiet véra apstak|us uz

lauka, redzamibu un masinas konfiguraciju.

JS56696,0000ABC-25-02DEC13

Pareiza drosibas jostas lietoSana

TS1729—UN—24MAY13
Izvairieties no naves vai ievainojumiem apgasanas
gadijuma.
ST masina ir aprikota ar pretapgasanas aizsargrami
(ROPS). LIETOJIET sédekla siksnu, kad stradajiet ar
ROPS.

e |ietojiet fiksatoru un pievelciet sédek|a siksnu

8kérsam kermenim.
® |evietojiet fiksatoru turétdja. Ir jadzird klikSkis.
® Pievelciet sédekla siksnu, nofikséjiet un
parliecinieties, ka siksna ir pareizi nostiprinata.
Novietojiet siksnu Skérsam gurnam.

Ja ir bojajumu pazimes nostiprindSanas detalas,

iTEC ir Deere & Company precu zime
"RowSense" ir Deere & Company precu zime
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Drosiba

nosléga, jostas rulll vai pasa josta, nomainiet visu jostas
komplektu.

Dro&ibas jostu un nostiprindjuma detalas parbaudiet
vismaz vienu reizi gada. Grieziet véribu uz valigam
nostiprinajuma detalam vai jostas bojajumiem, ka
pieméram, iegriezumiem, pliksnasanos, neparasti
stipru nolietojumu, iekrasojumu vai noberzumiem.
Nomainiet tikai ar jisu masinai atlautam rezerves
dalam. Griezieties pie sava John Deere dilera.

DX,ROPS1-25-22AUG13

Elektriska Soka un ugunsgréka novérsana

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Ar akumulatoru darbinams aprikojums vai citas
elektriskas energijas avoti var izraisTt elektriskas stravas
triecienu, dzirksteles vai lokus, ja rodas Tssavienojums.
Elektriskie Tssavienojumi var sasniegt pietiekami augstu
temperatdru, lai sadedzinatu cilvéku vai aizdedzinatu,
vai izkausétu vienkarSus materialus.

Lai noverstu kaitéjumu no elektriskas stravas trieciena,
apdegumiem vai potencialas ugunsbistamibas, vienmér
atvienojiet akumulatora jaudu vai citu elektroenergijas
avotu uz aprikojuma pirms uzstadiSanas vai apkopes
veikSanas:

e Nonemiet akumulatora zemé&juma (negativais
terminals [-]) skavu.
® Atvienojiet un iznemiet akumulatoru.

® |zslédziet galveno bateriju vai citu elektriska
baroSanas avotu.

e Atvienojiet elektroenergijas avotu no aprikojuma.

Uzstadot elektrisko aprikojumu, izprotiet un ievérojiet
visus vietéjos noteikumus un likumus.

HC94949,0000487-25-27JAN14

IzvairiSanas no paklausanas augstam
radiofrekvences laukam

(("))(-)li‘

PC12632—UN—04JUN10
Novérsiet traumas, kas var rasties no augstas
radiofrekvences lauka iedarbibas pie antenas. Kad
sistéma parraida, nepieskarieties antenai. Pirms
uzstadiSanas vai apkopes veikSanas vienmér atvienojiet
stravu no antenas.

Antenai vienmér jabat atdalttai no vaditaja vai tuvu
eso$am personam ar minimalo attdlumu 20 cm (8 in).

J856696,0000C0E-25-11DEC12

Izvairieties no elektroparvades linijam

PC13658—UN—08NOV11
Masinas antena var bit uzstadita pietiekami augstu, lai
nonaktu saskaré ar zemu piekartiem elektribas
kabeliem. Izvairieties no smagas elektriska Soka
traumas:

e Turieties talak no visiem zemu piekartiem elektribas
kabeliem stradajot, vai transportéjot masinu.

HC94949,0000488-25-24JAN14

Machine Sync skanas signali

Atskanés skanas signals, ja Machine Sync atvienojas.
Ja atskan Machine Sync atvienoSanas skanas signals,
parnemiet stdres vadibu, lai izvairitos no negadijuma uz
lauka, apkartéjiem cilvékiem, aprikojuma vai citiem
Skersliem.

CZ76372,0000534-25-310CT12
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Normativa un atbilstibas informacija

ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

Seit apaksa parakstijies pazino, ka:
Produkts: John Deere masinas sinhronizacija

atbilst visiem attiecigajiem talak minéto direktivu noteikumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Elektromagnétiska saderiba (EMC) 2004/108/EK Il pielikums
Radio un telekomunikaciju terminalu iekartu 1999/5/EK Il pielikums
direktiva (R&TTE)

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Mannheim Regional Center
John Deere Strasse 70
D-68163 Mannheim, Vacija

ST atbilstibas deklaracija ir izdota vienigi ar raZotaja atbildibu.

Deklarésanas vieta: Kaiserslautern, Vacija
Deklarésanas datums: 2011. gada 9. decembris Vards, uzvards: Aaron Senneff

Razotne: John Deere Intelligent Solutions Group Amats: Engineering Manager, John Deere Intelligent
Solutions Group

DXCE01—UN—28APR09
HC94949,0000AF5-25-15FEB17
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Sistemas parskats

Darbibas pamatprincipi

PIEZIME: John Deere masinas parklajuma kartes un
vadibas linijas koplietoSanas datu funkcionalitati,
precizitati koplietoSanas parklajuma kartéem un
vadibas linijam ir saistitas ar StarFire™ uztvéréja
precizitates Iimeni. Ja precizitates limenis
palielinds, parklajuma kartes un vadibas liniju
koplietosana precizitate arr palielinas.

John Deere Machine Sync nodroSina bezvadu sakarus
starp GreenStar™ 3 2630 displejiem un sinhronizétas
kustibas starp saderigam masinam.

® Ar MaSinas komunikacijas radio (MCR) darbindma
Machine Sync var kopigot informaciju ar masinu,
kura atrodas redzamibas Iinija.

® Ar Modularo telematikas varteju (MTG) darbinadmas
Machine Sync var kopigot informaciju pa mobilo tiklu
caur John Deere uz daudzam masinam, neatkarigi
no atraSanas vietas.

Machine Sync

funkcionalitate . Ll

Kombaina razas
novakSanas Ja Née
automatizacija

Razas novak$anas

logistika Ja Ne

Parklajuma kartes J5 Ja
koplietoSana

Vadibas [tniju J5 J5

koplietoSana

Machine Sync automatizacija

e Kombaina razas novaksanas automatizacija vada
traktoru un graudu ratinus ieprieks iestatita stavokli
izkrauSanai atbilstoSi konkrétam kombainam.
Kombaina razas novak$anas automatizacijas ietver
tris svarigas jomas:

- Darbibas zona ir teritorija, kura automatizacija
var notikt.

- KalibréSanas zona ir teritorija, kura var veikt
sakuma punkta kalibrésanu.

- Sakuma punkts ir iekslnijas un sanu nobides
atraSanas vieta, kura traktors atgriezisies katru
reizi, kad tas sinhronizésies ar konkrétu
kombainu.

Ja Machine Sync automatizacija iespéjota, ta vada
traktoru un graudu ratinus uz sakuma punktu, kura
stavoklis ir iestatits atbilstoSi katram konkrétam
kombainam. Traktors un graudu ratini saglaba So
poziciju darbibas laika. Machine Sync automatizacija
izmanto AutoTrac™ un tas uzlabotie iestatijumi vada
traktoru. Machine Sync automatizacija uztur
iekslTnijas un sanu nobidi starp kombainu un traktoru

StarFire ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime

izmantojot informaciju no StarFire™ 3000
uztvérgjiem. Informacija tiek parsatita starp
masinam, kuras lieto MCR.

(Plasaku informaciju skatiet, Masinas sakaru radio
operatora rokasgramata.)

Razas novaks$anas logistika iesp&jo sazinu
kombaina graudu tvertnes [Tmenim ar visiem GS3
2630 displejiem Machine Sync tikla ietvaros. GS3
2630 displeja kartes lapa parada ma&inas
nosaukumus (Idz piecam rakstzimém) un masinas
atraSanas vietu Machine Sync tikla. Informacija tiek
parsitita starp masinam, kuras lieto MCR.

Machine Sync koplietojamie dati

Parklajuma kartes koplietosana [auj masinam
darboties taja pasa lauka, lai koplietotu parklajuma
datus. ST informacija uzlabo efektivitati, Jaujot
vairakas masinas darboties taja pasa lauka maza
attaluma ar lielaku efektivitati. Izmantojot parklajuma
kartes koplietoSanu ar sekciju vadibu samazina
razoSanas izmaksas, pielietojot produktu kur tas
nepiecieS8ams, neatkarigi no ta, kura masina pielieto
produktu.

Vadibas Iiniju koplieto$ana |auj bezvadu
koplietoSanu taisna cela vadibas Inijam starp
masinam. Uztverot GS3 2630 displejs aizpilda
vadibas Iinijas no 0 trajektorijas. MaSinas var
izmantot vadibas linijas priek$ Parallel Tracking™ un
AutoTrac™ vadibai.

HC94949,0000AF6-25-10FEB17

Machine Sync automatizacijas
savietojamiba
Machine Sync automatizacija ir savietojama ar:

PIEZIME: Atjaunojiet programmatdru uz jaunako versiju.

GreenStar™ 3 2630 displejs
Masinas sakaru radio (MCR)
StarFire™ 3000 uztvéréjs ar koplietotu signalu
StarFire™ 6000 uztveréjs ar koplietotu signalu

John Deere traktoru savietojamiba:

BR (IVT™)
7R (IVT™, CQT un e23™)

8R (IVT™, PST un e23™)

8RT (IVT™, PST [S. N. 902501-] un e23™)
8x30 (IVT™ un PST)

9R (PST)

9RT (PST)

Parallel Tracking ir Deere & Company precu zime
IVT ir Deere & Company precu zime
e23 ir Deere & Company precu zime
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Sistémas parskats

e 9RX (PST)
e 9x30 (PST)

IVT™ (Bezpakapju variatora transmisija)
CQT (CommandQuad™ |l transmisija)
PST (PowerShift transmisija)

e23™ (23 atrumu PowerShift transmisija ar Efficiency
Manager™)

John Deere kombainu savietojamiba:

S sérija

T sérija

W-=Sérija (S. N. 730101-)

C—-Seérija (S. N. 730101-)

70 sérija (nepiecieSams papildus komplekts, lai
redzétu graudu bunkura aizpildijuma informaciju)
60 sérija (nenodroSina graudu bunkura aizpildijuma
informaciju)

Machine Sync nav savietojama ar:

® Orginalie GreenStar™, GreenStar™ 2 1800 un
GreenStar™ 2 2600 displeji

® Orginalie StarFire™, StarFire™ 300 un StarFire™
iTC uztvergji
Atrunas:
A UZMANIBU: Machine Sync nenosaka vai
izvairities no Skérsliem un klatesosajiem
cilvekiem. Lai novéerstu traumas, jasaglaba

modriba un javeic kontrole par stiures ratu, kad
nepiecieSams izvairities no sadursmém.

IVT ir Deere & Company pre¢u zime
CommandQuad ir Deere & Company precu zime
“Efficiency Manager” ir “Deere Company” pre¢u zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
StarFire ir Deere & Company precu zime

1m (3 ft.)

PC17944—UN—04NOV13
Machine Sync automatizacija nav paredzéta gala
pagriezieniem.
Machine Sync automatizacija nekompensé slipuma
atSkirtbas starp masinam.

Machine Sync automatizacija neatbalsta darbibu ar
k&du dalu no masinas vai aprikojumu tuvak par 1 m
(3 ft) "dz citai masinai vai aprikojumam.

Machine Sync automatizacija neatbalsta darbibu,
kad kombaina atrums parsniedz 16,0 km/h (10 mph).

PIEZIME: Minimala atruma prasiba 9xxx sérijas
posmainiem traktoriem ir 2 km/h (1.2 mph) apguvé,
sekoSana, un nosakot sGkuma punktu.

Labakai Machine Sync automatizacijas veiktspéjai:

® Taisna trajektorija ir daudz precizakas neka liknes

trajektorija.

Lénaki atrumi ir precizaki, neka lielaki atrumi, ja
neizmanto taisnu trajektoriju.

Maigas ltknes ir precizakas neka cieSa pagrieziena
radiusa liknes.

Traktoriem ar Sarnirsavienojumu piemtt
iepriekSminétas veiktspéjas variacijas vairak, neka
citam platformam.

Machine Sync prasa papildu AutoTrac™
pielagojumus, iestatijumiem optimalai veiktspéjai.

Koplietots signals |auj diviem uztvéréjiem koplietot
korekcijas signalu divu uztvérgju lietotnés. Tas uzlabo
sistémas visparéjo precizitati, izmantojot vislabako
aktivizéSanu otram uztvéréjam un samazina variacijas
starp abiem uztveréjiem.

Koplietots signals ir saderigs ar dazadiem modelu

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Sistémas parskats

uztvergjiem, bet StarFire™ 3000 uztvérgjs ir jauzstada
ka vadosais un StarFire™ 6000 uztvéréjs ka sekotajs.

Ja izmantojat kopigo signalu ar AutoTrac™, nodroSiniet,
lai displejiem batu pareiza AutoTrac™ aktivizédana
signala lTmenim. AutoTrac™ SF1 aktivizéSana
nedarbojas, ja uztvéréjam ir lielaka precizitate no kopiga
signala.

legadaties Machine Sync aktivizéSanu un uzstadiet
MCR komplektu katrai masinai, kas ir paredzéta, lai
darbotos viena un taja pasa tikla.

HC94949,0000C91-25-21NOV17

Machine Sync koplietojamo datu
savietojamiba

PIEZIME: Pabeidziet visas lauka darbibas pirms veikt
programmatiras atjauninddanu. Veicot
programmatdras atjauninasanu pirms darbibas
pabeigSanas var izraisit parklajuma kartes
zaudésanu.

Lai darbinatu John Deere Machine Sync, GreenStar™ 3
2630 displejiem jadarbojas ar atbilsto§am
programmatdras versijam. Atjaunojiet visu
nepiecieS§amo komponentu programmatdru uz jaunako
versiju.

Prasibas

GS3 2630 displejs

Sakaru ierice

- Masinas sakaru radio (MCR)

- 3 G Modularas telematikas varteja (MTG)
StarFire™ 3000 uztvéréjs

StarFire™ 6000 uztvéréjs

Machine Sync koplietoSanas dati atbalsta vienlaicigi
divu ma$inu sinhronizaciju. VEélamo sniegumu nevar
garantét arpus ieteiktajam divam masinam.

Papildu masinas var pievienot atkariba no GreenStar™
lietotnu skaita, kuras ir lietoSana uz GS 3 2630 displeja.
Piemeéri lietojumiem, kas var ietekmét veiktspéju:
varietates noteicéju izmantoSana

apskatot, ka pielietotas kartes

agregata vadibu izmantoSana

uz karti balstitas instrukcijas

TreSas puses ISO vadibas bloki

HC94949,0000C97-25-27NOV17

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
StarFire ir Deere & Company precu zime

Masinas sinhronizacija aktivizacija
AktivizéSanas nepiecieSamas vado$ajai maSinai:

® Machine Sync

AktivizéSanas nepiecieSamas sekotaja masinai:

® Machine Sync
e AutoTrac™
® Transportlidzekla atruma automatizacija

Ir nepiecieS8ama programmatiras aktivizacija, lai
darbotos mas&inas sinhronizacijas automatizacija un to
var iegadaties no John Deere izplatitaja.

==
i | |
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu Izvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™

PC17340—UN—240CT13

2. Atlasiet pogu GreenStar™.

GS3

PC21183—UN—20MAY15
Izvéles taustin$ GreenStar™

3. Atlasiet izvéles taustinu GreenStar™.

q
Activations

Serial Nurber: PLIA L2 CGO00000
Challenge Code: hgjzs g5 u
Confirmation Code: X 32

Setup ‘Sunmmany Memory

)

PC24983—UN—16NOV17

Cilne Aktivizacija

A—Cilne Aktivizacija
B—Poga levadit kodu

4. Atlasiet cilni Aktivizacijas (A).
5. Atlasiet pogu levadit kodu (B).

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Sistémas parskats

Enter Code

®

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed equipment. It is
recommended to insure display at full value,
including activations.

Cancel

A—levades lodzins Koda ievade
B—Poga Akceptét

6. levadit kodu (A).
7. Atlasiet pogu Akceptét (B).

PC23704—UN—10FEB17
levadit kodu

HC94949,0000C92-25-21NOV17
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lestatit — Masinas sakaru radio tikla konfigurésana

Tikla iestatiSana

lestatiet katru GreenStar™ 3 2630 displeju, kas ir
paredzéts, lai batu taja pasa tikla.

PC8663—UN—29APR15

Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Poga Atlasit GreenStar™.,

PC21184—UN—20MAY 15

Izvéles taustins Aprikojums

3. Atlasiet izvéles taustinu Aprikojums.

Machine Header mm@
Ky Name on Metwork
Network Name -

Wirdless Status  Not Connected

Other & in Metwork

¥

PC21918—UN—09DEC15

A—Cilne Tikls
B—levades Lodzins Mans vards tikla
C—Poga Skatit tiklus

4. Atlasiet cilni Tikls (A).

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

PIEZIME: Mans vards tikla (B) ir ierobeZota lidz
astonam rakstzimém. Uz kartes tiek raditas tikai

piecas rakstzimes.

5. levadiet Mans vards tikla.
6. Atlasiet pogu Skatit tiklus (C).

View Networks

Refresh
Metwork List

L Stadus

Manage G
Metworks

f

| Accept

A—Statuss
B—Poga Parvaldit tiklus.

PC21889—UN—25NOV15

PIEZIME: Statuss (A) rada vadu savienojuma statusu
starp masinas komunikacijas radio (MCR) un GS3

2630 displeju.

7. Atlasiet pogu Parvaldtt tiklus (B).

Manage Networks

Auto

Hame Connect

Add New

A—Poga Pievienot jaunu tiklu

PC14346—UN—O08DEC11
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lestatit — MasSinas sakaru radio tikla konfiguréSana

8. Atlasiet pogu Pievienot jaunu tiklu (A).

Edit Network Information

7 30

Cancel Accept

PC21890—UN—25NOV15
A—Tikla nosaukums

B—Nolaizama izvélne Kanals

C—Poga Akceptéet

PIEZIME: Tikla nosaukums ir jaievada identisks visam
masinam taja pasa tikla. Tikla nosaukumam jabat
starp 6 lidz 20 rakstzimém.

9. levadiet Tikla nosaukumu (A).

10. Atlasiet Kanalu no nolaizamas izvélnes (B).

PIEZIME: Ja operatoram rodas radio traucéjumi

darbibas laika, atlasiet citu kanalu no nolaizamas
izvélnes.

(Plasaku informé&ciju skatiet, Masinas sakaru radio
operatora rokasgramata.)

11. Atlasiet pogu Akceptét (C).
12. Atlasiet pogu Akceptét uz lapas Parvaldit tiklus.

View Networks

Manage
Metworks

e Status

. Tiedd netwwork

field network

o

£

Accept

PC21891—UN—30NOV15
A—Poga Savienot

PIEZIME: Displejs automaétiski izveidos savienojumu ar
pédéjo izmantoto tiklu. Operatoram ir nepieciesams
veikt ievadi, lai parslégtos vai ievaditu jaunus tiklus.
Pievienosanas tiklam var ilgt lidz 3 minatém.

13. Atlasiet pogu Pieslégt tiklu (A).

PIEZIME: Lai atvienotu tiklu, atgriezties lapa Radit tiklus
un atlasiet pogu Atslégt.

My Mame on Metworke || clr @

@—P Network Name  nvnetwork

Otherd in Networke

-  al—o

PC21919—UN—O9DEC15
1. maSinas tikla lapa
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lestatit — MaSinas sakaru radio tikla konfiguréSana

==

My Hame on Metwork | F vy
©—-‘Helwnrkﬂm nymetwork

®_’Chmnd c
®-.- WViireless Stalus Connected

Cther s in Network

alll —®

f Ldr

¥

PC21920—UN—09DEC15
2. masinas tikla lapa

A—1. masinas vards tikla

B—2. masinas vards tikla

C—Tikla nosaukums

D—Poga Skatit tiklus

E—Tikla kanals

F—Bezvadu statuss

G—2. masinas vards 1. masinas tikla lapa
H—1. masinas vards 2. masinas tikla lapa

Péc tam, kad tikls ir veiksmigi iestatits un pievienots abu
masinu displejiem, masinas 1. vards tikla paradas
masinas 2. displeja. 2. ma8inas vards tikla paradas 1.
masinas displeja.

HC94949,0000AF4-25-30MAR17

Parvaldit tiklus

Manage Networks

Name 4"® ot

r - "1: :i ) 1D

f wmeetveork On - Edit fieiate
nymetweork-2 Off Edit I [ Delete ]
nymetveork 3 OFF [ Edit I [ Delote ]

PC14373—UN—08DEC11
Vairaki tikli

A—Tikla nosaukums
B—Automatiski pievienot
C—Poga Redigét tiklu
D—Poga Dzest tiklu

E—Poga Pievienot jaunu tiklu

® Ja ir vajadzigi vairaki tikli, tiem paradas lapa
Parvaldrt tiklus. Operators atlasa vajadzigo tiklu no
saraksta.

® Tikai viens tikls radis Automatisko savieno$anos (B)
IESLEGTS viena reizé. Pédéjam izmantotajam
tiklam nokluséjums ir Automatiska savieno$anas. Ja
nepiecieSams cits tikls, operatoram ir manuali javeido
savienojumu ar 3o tiklu, un tas klUs par jaunu
Automatiska savienojuma tiklu.

e [ai mainttu tikla iestatljumus, atlasiet Redigét (C).
® |ai dzéstu tiklu, atlasiet pogu Dzést (D).

PIEZIME: Tiklu nevar redigét vai dzést, kamér displejs ir
savienota ar tiklu. Atvienojiet no tikla, lai iespéjotu
pogas Redigét un Dzést.

HC94949,0000AF8-25-30MAR17
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lestatit — MasSinas sakaru radio tikla konfiguréSana

Bezvadu tikla savienojums pazaudéts

) GS3

Wired Network Connection Lost

The wired network connection from the display to the
radio has been lost. Please check your power and
Ethernet cable connections and try connecting again.

Bezvadu tikla savienojums pazaudéts

®

Wireless Network Connection Lost

The connection betweaan all other vehicles in the
network has been lost. Possible Causes:

- All other vehicles have left the network area or
changed networks

- All other vehicles have powered off

- This vehicle has left the network area

Do ot warn again

Accept

PC14371—UN—08DEC11 PC16213—UN—05NOV12

Bezvadu tikla savienojums pazaudéts

Sis bridinajums paradas, ja savienojums ar radio ir

pazaudéts.

Vadu tikla savienojums no displeja uz radio ir
pazaudéts. Ludzu, parbaudiet stravas padevi un

Sis bridinajums paradas, ja savienojums ar citiem
transportlidzekliem bezvadu tikla ir pazaudéts.

Savienojums starp visiem pargjiem transportlidzekliem
tikla ir pazaudéts. lespé&jamie céloni:

® \isi paréjie transportiidzekli ir atstajusi tikla zonu vai

Ethernet kabela savienojumus un méginiet pievienoties mainTjusi tiklus

vélreiz.

PIEZIME: Ja izmanto Ethernet slédzi, parbaudiet

savienojumus.

SF04007,000073F-25-12DEC14

e Visi paréjie transportiidzekli ir atslégti no baroSanas
e Sis transportlidzeklis ir atstajis tikla zonu

PIEZIME: Masinas sakaru radio (MCR) pieprasa tiesu
radio redzamibu, lai uzturét bezvadu savienojumu.

SF04007,0000740-25-04DEC14

60A-4



lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — Vadosajam (kombains)

Aprikojuma iestatiSana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GS3

PC8677—UN—O05AUG05

Izvéles taustins Aprikojums

PC12685—UN—29APR15

2. Atlasit pogu GS3.

3. Atlasiet izvéles taustinu Aprikojums.

Qg o=
-

I'n-auor @ #

@

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

hLd

R ® @
]_\22.0 o 70 fl Coverage Only

o 4 o=
i

PC14335—UN—07DEC11
Traktora iestatiSana

T

O P

O
i ®

Implement Type Offsets
s
b
Implement Model
LB @ -
v _______
Implement Nane Fﬂ?o
i ® *
w

Physicat
o 12.000
)

Implement Vidth .y 5 0 Widths
i)
TrackSpacing 45 000 Cange (R)
i Vikdths
ke 3

PC14336—UN—07DEC11
Graudu ratinu iestatiSana

A—Cilne Masina

B—Cilne 1. agregats
C—Cilne 2. agregats
D—Cilne Tikls

E—Masinas tips

F—Masinas modelis
G—Masinas nosaukums
H—Savienojuma veids
|—Masinas pagrieziena radiuss
J—Pagrieziena jutiba
K—COM ports

L—Mainiet masinas nobides
M—Ileraksta avots
N—Agregata veids
O—agregata modelis
P—Agregata nosaukums
Q—Mainiet agregata nobides
R—Mainit platumu

Aizpildiet visu ma&inas un agregata iekartu
uzstadiSanas informaciju.

PIEZIME: Visi objekti un izmainas ir saglabati zem
esos8as masinas nosaukuma.
Masinas pagrieziena radiuss un pagrieziena jutiba
ir izmantoSanai tikai ar iTEC™ Pro.

Masinas veids (E) — masinas veids, kurs tiek
izmantots (pieméram traktors).

Masinas modelis (F) — masinas modela numurs, kura
tiek lietota. John Deere masinam modelu numuri ir
pieejami no nolaizama saraksta.

Masinas nosaukums (G) — izmanto, lai precizétu, kura
masina tiek lietota.

Nobides (L) — izmanto, lai definétu faktisko graudu
ratinu stavokli attieciba pret traktoru.

HC94949,0000AF9-25-16FEB17
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lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — VadoSajam (kombains)

Vadibas iestatijumi

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

-

GreenStar

Poga GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Atlasit pogu GS3.

PC8673—UN—140CT07
Izvéles taustin$ Vadiba

3. Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.
4. Atlasiet cilni Vadibas iestatijumi.

PIEZIME: Masinas sinhronizacijas automatizacijai
nepiecieSama preciza Vadosa (kombaina) reljefa
kompensacijas modula (TCM) kalibrésana, lai
izsekotu precizi un pienacigi to veiktu.

Tracking Mode : Implement Guidance Mode
Straight Track None a
e L
General Settings Change Lightbar Seitings Change

Train Lines Settings

Machine Sync | G
Settings |

TCM Roll Calibration | change

PC20584—UN—15DEC14
A—Sekosanas rezims
B—Masinas sinhronizacijas automatizacijas iestatijumi

Izvélieties vélamo izsekoSanas rezimu (A), normalai
razas novaksanas darbibai.

Atlasiet Machine Sync automatizacijas pogu lestatijumi
(B).

Masinas sinhronizacijas automatizacijas iestatijumi

Machine Sync Settings

Machine Type

. Laaclar Y
Role &

Fore/ AR Nudge Increment (36 @ -

% w—m—f -

Leader
Maode
Acthee

6 =

PC14339—UN—07DEC11

A—Loma

B—PavirziSanas palielinajuma palidziba

C—Ilevadiet priekSgala/aizmugures pavirziSanas palielinasanu
D—Sanu pavirziSanas palielinajums

E—Vadosa rezims ir aktivs

Vadosa loma (A) ir iepriek$ aizpildita masinas
sinhronizacijas iestatijumos, kad ir atlasits kombains, ka
masinas veids, masinas iestatljumos.

Vadosa rezims ir aktivs (E) japarbauda, lai Machine
Sync darbotos. ST lodzina atziméSana |aus sadarbibu
starp vado3o un sekotaju. Atstajiet lodzinu neiezimétu,
lai atspéjotu sadarbibu ar traktoru (sekotajs).

PavirziSanas palielinajuma veértiba, palidziba

60B-2



lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — VadoSajam (kombains)

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—O07DEC11
PavirziSanas palielinajuma palidziba

PavirziSanas palielindjuma vértiba, ir mérijums, cik talu
sekotajs parvietoties katru reizi nospiezot avirziSanas
palielinajuma veértibas bultinu.

e Uz priek8u/atpakal pavirziSana nosaka cik talu
sekotajs (traktors), parvietosies uz priekSu un atpakal
attieciba pret kombainu, kad atlasa pavirzit pogu.

® Sanu pavirzidana nosaka cik talu sekotajs (traktors),
parvietosies uz saniem attieciba pret kombainu, kad
atlasa pavirzit pogu.

PavirziSanas palielindjuma vértibas ietekmé tikai
sinhronizétas masinas.

HC94949,0000AFA-25-14FEB17
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lestatit — MasSinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — Sekotajam (traktors)

Aprikojuma iestatiSana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

-

GreenStar

Poga GS3

PC8677—UN—05AUG05

Izvéles taustins Aprikojums

PC12685—UN—29APR15

2. Atlasit pogu GS3.

3. Atlasiet izvéles taustinu Aprikojums.

O
-

I'n-auor @ #

M ®

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

hLd

R ® &>
]_\22.0 I‘m 70 fl Coverage Only

Y o0
i

PC14335—UN—07DEC11
Traktora iestatiSana

O

Implement Type Offsets
{Cart ® e

-
Imnplement Model
LB @ -

v _______
Implement Nane F‘?O
s ® #

v

Pysical
wagih 12.000
(L]

Implement Width 5 0 Widths
i)
TrackSpacing 45 000 Cunge (R)
o Vikidths
ke 3

PC14336—UN—07DEC11
Graudu ratinu iestatiSana

A—Cilne Masina

B—Cilne 1. agregats
C—Cilne 2. agregats
D—Cilne Tikls

E—Masinas tips

F—Masinas modelis
G—Masinas nosaukums
H—Savienojuma veids
|—Masinas pagrieziena radiuss
J—Pagrieziena jutiba
K—COM ports

L—Mainiet masinas nobides
M—Ileraksta avots
N—Agregata veids
O—agregata modelis
P—Agregata nosaukums
Q—Mainiet agregata nobides
R—Mainit platumu

Aizpildiet visu ma&inas un agregata iekartu
uzstadiSanas informaciju.

PIEZIME: Visi objekti un izmainas ir saglabati zem
esos8as masinas nosaukuma.
Masinas pagrieziena radiuss un pagrieziena jutiba
ir izmantoSanai tikai ar iTEC™ Pro.

Masinas veids (E) — masinas veids, kurs tiek
izmantots (pieméram traktors).

Masinas modelis (F) — masinas modela numurs, kura
tiek lietota. John Deere masinam modelu numuri ir
pieejami no nolaizama saraksta.

Masinas nosaukums (G) — izmanto, lai precizétu, kura
masina tiek lietota.

Nobides (L) — izmanto, lai definétu faktisko graudu
ratinu stavokli attieciba pret traktoru.

HC94949,0000AFB-25-16FEB17
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lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — Sekotajam (traktors)

Vadibas iestatijumi

s |
==
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Atlasit pogu GS3.

PC8673—UN—140CT07
Izvéles taustin$ Vadiba

3. Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.
4. Atlasiet cilni Vadibas iestatijumi.

Tracking Mode

=l
Machine Sync ®¢ ﬁ‘

N ST
AutoTrac Advanoced
Settings Change

Machine Syne

PC16094—UN—220CT12
A—Sekosanas rezims

B—AutoTrac™ papildu iestatijumi

C—Machine Sync automatizacijas iestatijumi

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PIEZIME: Machine Sync nepieciesama preciza sekotéaja
(traktora) Reljefa kompensacija moduja (TCM)
kalibrésana, lai izsekotu precizi un pienacigi to
veiktu.

Izvélieties Machine Sync sekoSanas rezimu (A).

PIEZIME: Machine Sync seko$anas reZims tiek
izmantots tikai Machine Sync automatizacijas laika.
ST sekosanas reZims |auj liderim (kombains) vadit
vadibu sekotadjam (traktors). Tam nav ietekmes uz
bezvadu koplietoSanu vadibas linijam.

lekartas sinhronizacijas sekosanas reZims ir
savienots ar tiklu kjdst pelécigs.
Izvélieties AutoTrac™ pogu Papildu iestatijumi (B), lai
pielagotu AutoTrac™ jutigumu.

Izvélieties Machine Sync iestatijumu pogu (C), lai
konfigurétu Machine Sync iestatijumus.

AutoTrac™ papildu iestatijumu 1. lapa

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensithity - Tracking
FEaN N

Line Sensithdty - Heading

==

Heading Lead
Ve -~
&F— @E L 0L %ﬂ:\f
150
Steering Response Rate

12 (Bl (o

PC16108—UN—230CT12
A—Samaziniet linijas jutigumu — sekosSana
B—Linijas jutigums — sekos$anas veértiba
C—Palieliniet Inijas jutigums — sekosana
D—Samagziniet linijas jutigumu — kurss
E—Llinijas jutigums — kursa vértiba
F—Palieliniet Iinijas jutigumu — kurss
G—Samaziniet vadoso kursu
H—Vadosa kursa vértiba
|—Palieliniet vadoSo kursu
J—Samaziniet stiires reagé$anas atrumu
K—Stiires reagés$anas atruma vértiba
L—Palieliniet stiires reagé$anas atrumu
M—Nakosa lapa

PIEZIME: Pirms mainat iestatijumus, pierakstiet
pasreizéjas vértibas, lai tas varétu izmantot
stadisanai un augsnes apstrades darbibas.

60C-2



lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — Sekotajam (traktors)

Izmantojiet pirmas divas lappuses AutoTrac™ papildu G—Nokluséjuma iestatijumu atjauno$ana

iestatljumiem, ka sdkuma punktu. Pielagojiet
iestatijumus precizi noreguléjot aprikojumu, vélamai
veiktspéjai.

PIEZIME: Visam masinam nepiecie$amas daZadas

H—Veiktspéjas parraudziSana

|—lepriekséja lapa

PIEZIME: Ja parslédzaties uz liknes sekosanu,
pielagojiet apguvi un liknes jutibas iestatijumus uz

jutiguma vértibas, lai sasniegtu optimalo veiktspéju. augstakam vertibam.

Ritenu mas&inas:

[Tnijas jutigums — seko8ana — 50 Iidz 70
Iijas jutigums — kurss — 50 [idz 70
vadoS$ais kurss — maksimala vértiba

uz 100

KapurkéZu masinas:
® sakas ar nokluséjuma iestatijumu (100).
® Ja nokluséjuma iestatijumi nav pieméroti:
- Samaziniet lnijas jutigumu — kursa vértibu
Skérs|ota apvida.
- Samaziniet ITnijas jutigumu — kursa vértibu
vienmeériga apvida.
® Pielagojiet jutigumu, nepiecieSamai optimalai
veiktspéjai. Pielagojiet ar nelielu pieaugumu, I1dz
vélama veiktspéja ir sasniegta.

AutoTrac™ papildu iestatijumi 2. lapa

stlres reagéSanas atrums — nokluséjums iestatits

Advanced AutoTrac Settings

=

¢ Fm_el, ¢

Restore Default Settings
T | ==
G H

2{2! 5!

‘ >

Accept

—O
PC16109—UN—230CT12 '[E

A—Samaziniet apguves jutigumu
B—Apguves jutiguma veértiba
C—Palieliniet apguves jutigumu
D—Samagziniet liknes jutigumu
E—Liknes jutiguma veértiba
F—Palieliniet ltknes jutigumu

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

® Apguves jutigums — nokluséjums iestatits uz 100
® |iknes jutigums — nokluséjums iestatits uz 100

Machine Sync automatizacijas iestatijumi

Machine Sync Settings

Machine Type

shote | Follower @ ¢

Fore / Aft Nudge Inorensend 39 e

(]

® -=RFoE,
&
Accept

Machine Syne
Sound Settings
PC16300—UN—26NOV12

Lateral Nudge Increment |6
® ©

Machine Sync Sound Settings

Play Sound When:

Leader Requests
F oliower

Request Repeat Imerval Mo Repasat ®¢

Accapt

PC16301—UN—27NOV12

A—Loma
B—Pavirzi$anas palielinajuma palidziba
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lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSana — Sekotajam (traktors)

C—levadiet priekSgala/aizmugures pavirziSanas palielinaSanu
D—Sanu pavirziSanas palielinajums

E—Atruma jutiguma palidziba

F—Samaziniet atruma jutigumu

G—Atruma jutiguma vértiba

H—Palieliniet atruma jutigumu

|—Masinas sinhronizacijas skanas iestatijjumi

J—Vadosa pieprasijums sekotajam

K—Pieprasijuma atkartoSanas intervali

Sekotaja loma (A) ir iepriek$ aizpildita Machine Sync
iestatijumos, kad traktors ir atlasits ka masinas veids
masinas iestatijumos.

Izvélieties Machine Sync pogu (1) Skanas iestatijumu, lai
noregulétu pazinojumu skanas.

Novietojiet atzimi blakus vado$a pieprasijumiem
sekotajam (J), lai atskanétu skana, kad kombains
pieprasa izkrausanu. Atlasiet laika intervalu no
nolaizama saraksta (K), lai pielagotu, kad skana
atkartojas.

PavirziSanas palielinajuma veértiba, palidziba

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

Speed Sensitivity Help

Determines how aggressively the vehicle speeds
up and slows down as it tries to match the speed
of the lead vehicle.

Higher Settings: Result in more aggressive
speed-up and slow-down. Setting value too high
can result in cyclical speed-up and slow-down
when lead vehicle is at a constant speed.

Low Settings: Resultin less aggressive speed-up
and slow-down. Setting value too low can result in
sluggish response to changes in lead vehicle
speed.

PC16150—UN—290CT12
Nosaka, cik energiski transportlidzeklis paatrinas un
paléninas, cenSoties saskanot atrumu vado$o
transportiidzek|a.

Augstaki iestatijumi: rezultats ir vairak energiska
paatrinaSanas un paléninasanas. Parak augstas
vértibas iestatiSana, var izraisit ciklisku paatrinasanos
un paléninasanos, kamér vadoSais transportlidzeklis ir
ar konstantu atrumu.

Zemi iestatijumi: rezultats ir mazak energiska
paatrinaSanas un paléninasanas. Parak zemas vértibas
iestatiSana, var izraisit gausa, reagéSanu uz izmainam
vado$a transportlidzekla atruma.

HC94949,0000C93-25-04DEC17

PC14340—UN—07DEC11
Pavirzisanas palielinajuma palidziba

PavirziSanas palielinajuma vértiba, ir mérijums, cik talu
sekotajs parvietoties katru reizi nospiezot aizvirziSanas
palielinajuma vértibas bultinu.

e Uz priek8u/atpakal pavirziSana nosaka cik talu
sekotajs (traktors), parvietosies uz priekSu un atpakal
attieciba pret kombainu, kad atlasa pavirzit pogu.

® Sanu pavirzisana nosaka cik talu sekotajs (traktors),
parvietosies uz saniem attieciba pret kombainu, kad
atlasa pavirzit pogu.

PavirziSanas palielindjuma vértibas ietekmé tikai
sinhronizétas masinas.

Atruma jutiguma palidziba

60C-4



lestatit — Masinas sinhronizacijas automatizacijas konfiguréSanas sakuma lapu

Sakuma lapu iestatiSana
Logistikas sakuma lapa

Followss Sdaue

EPlinactive

Uhsboanl requasiod by

Combine

PC21365—UN—010CT15
A—Bunkura uzpildes statuss

Logistikas sakuma lapa |auj operatoram jebkura masina
tikla skatit paréjo masinu telpisko izvietojumu un
bunkura uzpildes statusu (A) vadoSajas masinas.
Vados$a un sekotaji masinas ir apziméti ar saviem tikla
vardiem un bultinam, noradot to braukS$anas virzienu.
Bunkura uzpildes statuss |auj traktoru operatoriem skattt
katra sekotaja statusu $aja lauka un noteikt prioritati
izkrauSanas darbibam.

Zinojumu centra sakuma lapa

Faoll o Sl

ATracking

Biachine S5y Mesang e
Adjust throttle only
D ot @djust
transmission

i =
PC21366—UN—010CT15

A—Masinas sinhronizacijas zinojumi

Zinojumu centrs sakuma lapa |lauj vado3a un sekotaja
operatoriem skatit masinas sinhronizacijas zinojumus
(A), ko sistéma izveidojusi.

Zinojumu centrs ir noderigs jaunajiem sekotaju
operatoriem, kuriem nepiecieSama papildu apmaciba,
kameér vini pierod pie Machine Sync.

Vadibas sakuma lapa

Folliwast St
Inactive

Folower Mare:

alzzi O

F ol Gl i
EPlinactive

A—Sekotaja statuss

B—Izkrausanu pieprasija

Wl edpaested by
Combine A

PC21367—UN—010CT15

11:18am

Vadibas sakuma lapa rada Sekotaja statusu (A) un
Izkrau$anu pieprasija (B).

HC94949,0000AFD-25-10FEB17
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

Machine Sync automatizacijas
ekspluatacija — vadibas rezims

Taisna trajektorija

AB Iknu izmanto$ana ieteicama, ja uz visa lauka ir
nepartraukta Iikne. AB ITkném ir priekSrociba projicét
izsekoSanu pa Iikni pari laukam, ka paralélas ITnijas, bet
ITknes forma ir tada pati katra brauciena.

i i i i i i i i PIEZIME: Sistéma neatbalsta liknes, kas ir lielakas neka
! ! ! ! ! ! ! ! 1° uz metru.
1 I 1 1 1 ] 1 ]

T R S A S S S

Adaptivas liknes

1 1 1 1 1 ] 1 ]

i i i i i i i i

i i i i i i i i

1 | 1 1 ] I 1 1

i i i i i i i i

i i i i i i i i

1 ] 1 1 ] ] 1 ]

i i i i i i i i

i i i i i i i i

1 ] 1 1 1 I 1 ]

i i i i i i i i

i i i i i i i i

T S S S S S B

1 ] 1 1 1 1 1 1

Taisna trajektorija

Masinas sinhronizacijas automatizacija darbojas
jebkura no pieejamiem vadibas rezimiem.

PC12899—UN—08SEP10

Izmantoijiet taisnu trajektoriju, ja rindas ir taisnas un PC12901—UN—0BSEP10
neatSkiras vairak k& par aptuveni 1 m (3,3 ft). Taisna Pielagotas Itknes
izsekodana visas lnijas tiek projicétas paraléli

sakotnéjai Imijai.

Adaptivas liknes var lietot uz visiem laukiem bet ir
ieteicamas, ja trajektorijas kurss mainas ievérojami, vai

AB likne veidojas vadibas likne.
\l\ \l\ < . \'.\ ‘-'\ <. ‘i\ ’ PIEZIME: Sistéma neatbalsta lTknes, kas ir lielakas neka
L N A 30 Y 1° uz metru.
"‘ -‘ ‘ “ ‘- ..‘ ‘-
kY kY kY 1 LY K

- -
—l"-'-““ 1l-.""‘h-|-|-1-l-l"‘
P
-
- -
‘..ull"'“- e i =
‘ L]
»*

X -
- - ‘. A " ".
AN A A% p A
\I \‘ _\‘, _\‘ .\‘.
PC12900—UN—O08SEP10
AB liknes
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

Rinkveida trajektorija

PC12902—UN—08SEP10
Rinkveida trajektorija

leteicams izmantot izsekosanu pa apli, ja kultdraugi
lauka ir ieséti ass centra aplos.

PIEZIME: Sistéma neatbalsta aplus ar izliekumu, kas ir
lielakas neka 1° uz metru.

Ja vadosais (kombains) darbojas uz asas liknes vai
maina izsekosanas virzienu, sekotajs (traktors)
nespéj sekot. Masina Sync atslédzas.

HC94949,0000AFE-25-10FEB17

Machine Sync automatizacijas
ekspluatacija — vadosais (kombains)

Vadosais (kombains) — neaktivs

Inactive

Folover Marve:

Wikt it by

Combine

Faollowe Staluis

EPlinactive

11:24am

e

PC16143—UN—260CT12

A—Sekotaja statuss: Neaktivs
B—Poga Pieprasijums sekotajam
C—Vadosa rezims ir aktivs

Machine Sync automatizacijas statuss paliek neaktivs,
kamér sekotajs (traktors) atrodas darbibas zona.

PIEZIME: Darbibas zona nav redzama uz vado$a
(kombaina) displeja. Ta ir paradita tikai uz sekotaja
(traktora) displeja.

Jaatlasa vadosa reZims aktivs (C), lai Machine
Sync automatizacija funkcionétu.

Poga Pieprasijums sekotajam (B) — bridina visus
sekotajus t1kla, ka vadoso ir nepiecieSams izkraut savu
graudu tvertni. Vadosa tikla nosaukums paradas apaksa
sakuma ekrana. Atlasiet pogu Pieprasijums sekotajam
jebkura laika, ja vado3ais un sekotdjs ir savienoti viena
tikla.

VadosSais (kombains) — gatavs

Faollower Staus: Unload requested by

[EP|Ready

A—Sekotaja statuss: Gatavs
B—Sakuma punkta kalibréSanas zona
C—Vadosais (kombains)

PC16142—UN—260CT12

Péc tam, kad sekotajs ir Skérsojis darbibas zona un
traktora operators izvélas pogu Ispé&jot Machine Sync,
Machine Sync automatizacijas statuss tiek maintts uz
Gatavs (A). Statusa indikators mainas uz baltu
izgaismojuma krasu.

7T0A-2



Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

Machine Sync — iegit

Frasirnt
Followss Stabus:
Acquire

Followsr Nare:

Tra

11:19am
ESlAcquire e

PC16141—UN—290CT12

A—Sekotaja statuss: legut
B—Sakuma punkta indikators
C—Vadosais (kombains)
D—Sekotajs (traktors)

Machine Sync automatizacijas statuss tiek maintts uz
apgat (A), ja sekotajs (traktors) (D) atrodas darbibas
zona un traktora atsak3$anas slédzis ir nospiests, lai
pabeigtu sektoru statusa ceturto sektoru.

Statusa indikators mainas uz zalas krasas
izgaismojumu un bultas animésies.

Vadosais (kombains) — seko$ana

Pt
Followss Stabus:
Tracking

Followsr M

Tra

Wbl 7 anidestad s 11:19am

E3 Tracking T

PC16138—UN—260CT12

A—Sekotaja statuss: Sekosana
B—Masinas sinhronizacijas vadibas pogas
C—Sekotajs (traktors) sakuma punkta
D—Vadosais (kombains)

E—VirziSanas pogas

Machine Sync automatizacijas statuss mainas uz
sekoSanu (A) péc tam, kad sekotajs (traktors) sasniedz
savu sakuma punktu (C).

Sekotajs seko vadosajam. Kad vadoSais maina virzienu
vai atrumu, sekotajs pieskanojas vado$a izmainam.

Ja nepiecieSams, izvélieties virziSanas pogas, lai
pielagotu sekotaja poziciju (E). VirziSanas pogas

iesp€jams atrast, izvéloties pogu Machine Sync vadiba
(B).

VadoSais (kombains), tagad var izkraut sekotaja graudu
ratinos.

HC94949,0000B1B-25-17FEB17

Machine Sync automatizacijas
ekspluatacija — sekotajs (traktors)

Sekotajs (traktors) — neaktivs

Fallowesr Slatus

EPlinactive

Usvioa requestsd by

Combine

PC16136—UN—260CT12

A—Sekotaja statuss: Neaktivs
B—Ilzkrausanas pieprasijuma pazinojums
C—Vadosa (kombains) bunkura limena statuss

Ja vadoSais (kombains) izvélas pogu Pieprasijums
sekotajam, sekotajs (traktors) sanem pieprasijuma
pazinojumu (B) uz displeja. Pieprasijums ir noradits ar
skanas signalu un vado$a bunkura limena statuss (C)
sak mirgot.

PIEZIME: Darbibas zona paradas tikai tad, kad sekotaja
kurss ir +/- 45 gradus no vadosa kursa. Darbibas
zona ir redzama tikai uz sekotaja (traktors) displeja.
Ta nav redzama uz vadosa (kombains) displeja.
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

Sekotajs (traktors) — gatavs

PC16132—UN—260CT12

A—Sekotaja statuss: Gatavs
B—Sakuma punkta kalibréSanas zona
C—Darbibas zona

D—Vadosais (kombains)

E—Sekotajs (traktors)

F—Poga iespéjot Masinas sinhronizaciju

PIEZIME: Izmantojot jebkura veida korekcijas masinai
atskaitot reala laika kinematiku (RTK), pagaidiet 10
Iidz 15 sekundes, pirms nospieZat slédzi atsakt.

Péc tam, kad sekot3js ir Skérsojis darbibas zonu (C) un
traktora operators izvélas pogu Ispéjot Machine Sync,
Machine Sync automatizacijas statuss tiek maintts uz
Gatavs (A). Statusa indikators mainas uz baltu
izgaismojuma krasu. Parliecinieties, ka Machine Sync
automatizacijas statuss ir ierosinats, pirms nospiest
slédzi atsakt.

Sekotajs (traktors) — iegut

(a) e
Follower Status: Unload requested by:
EPlAcquire

PC16133—UN—260CT12

A—Sekotaja statuss: legut
B—Sakuma punkta indikators

C—Vadosais (kombains)
D—Sekotajs (traktors)

Machine Sync automatizacijas statuss tiek mainits uz
ieglt (A), ja sekotajs (traktors) (D) atrodas stavoklr
Gatavs un traktora atsdkSanas slédzis ir nospiests, lai
pabeigtu sektoru statusa ceturto sektoru.

Statusa indikators mainas uz zalas krasas
izgaismojumu un bultas animésies.

PIEZIME: Darbibas zona pazudis, ja sekotajs nospieZ
atsaksanas slédzi un Machine Sync
automatizacijas statuss mainas uz iegdsanu.

Sekotajs (traktors) — sekosana

Uoad requestad by:

EP¥Tracking

PC16131—UN—250CT12

A—Sekotaja statuss: SekosSana

B—Poga Masinas sinhronizacijas automatizacijas vadiba
C—Sekotajs (traktors) sakuma punkta

D—Vadosais (kombains)

E—Virzisanas pogas

F—Kombaina izkrausanas statuss

Machine Sync automatizacijas statuss mainas uz
sekosanu (A) péc tam, kad sekotajs (traktors) sasniedz
savu sakuma punktu (C).

Sekotajs seko vadosajam. Kad vadoSais maina virzienu
vai atrumu, ta sekotajs pieskano vadosa izmainas
attieciba uz poziciju un atrumu.

VadoSais (kombains), tagad var izkraut sekotaja graudu
ratinos (F).

Ja nepiecieSams, izvélieties virzisanas pogas, lai
pielagotu sekotaja poziciju (E). VirziSanas pogas
iespéjams atrast, atlasot pogu Machine Sync
automatizacijas vadiba (B).

Darbibas laika pielagojot atrumu, jaizmanto tikai
drosele. Atrumu parslégsanas darbibas laika atvienojas
Machine Sync automatizacija. Sistémas atruma
automatizaciju nosaka transmisijas iestatijums, kad tiek
nospiests slédzis atsakSana.

AtbilstoSi atruma automatizacijas Tpadibam 9R un 6R
traktoriem, ieteicams, ka §1s maSinas darbina ar pilnu
droseli, lietojot Machine Sync automatizacija.
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

Lai atspéjotu, traktoru operators var pagriezt stires ratu,
palielinat masinas transmisijas atruma iestatijumu vai
apturét masinu.

PIEZIME: Nodrosiniet, ka sekotaja (traktors) transmisija
ir iestatita pietiekami augstu sekotajam, lai nokertu
un uzturétu vadosa atrumu.

Ja sekotajs reagé parak strauji, noreguléjiet atruma
jutiguma iestatijumu Machine Sync automatizacijas
iestatijumos.

HC94949,0000B1C-25-17FEB17

Sakuma punkta kalibréesana

15 49 ft’
< abalbi] >

Operational Zone

Calibration
Zone

PC16145—UN—260CT12

Cosrbine
=
Tramtor

Faollowes St

[P Ready

A—VirziSanas pogas
B—Darbibas zona
C—Kalibresanas zona
D—Sekotajs (traktors)
E—Sakuma punkta ikona
F—Vadosais (kombains)
G—Poga lestatit sakuma punktu

PC16144—UN—300CT12

Sakuma punkts — punkts, kura sistéma vada sekotaju
(traktoru) produkcijas izkrauSanai graudu ratinos.

PIEZIME: Sakuma punktu jaiestata pirms Machine Sync
sak funkcionét.

Sakuma punkta iestatiSana ir paklauta vadosa un
sekotadja kursam, kas viens otram ir |oti [Tdzigi. Ja

vado$a un sekotaja kursi nav Iidzigi, Machine Sync
nelaus operatoram iestatit sakuma punktu.

PIEZIME: Ja vado$a un sekotaja kursi neietilpst +/- 5
grados, tiek radits kursa neatbilstibas izejas kods.

SVARIGI: Lai izvairitos no iekartas sadursmes,
sakuma punktu nedrikst kalibrét, ja kada
transportlidzek|a vai iekartas daja parklajas.
Vienmeér saglabajiet bufera zonu starp iekartam.

Machine Sync neatbalsta darbibu ar kadu daju
no masinas/aprikojuma tuvak par 1,0 m (3 ft) Iidz
citai masinai/aprikojumam.

1.Parbaudiet, vai saparoSana starp vadoSo (kombains)
un sekotaju (traktors) ir notikusi.

Kad dzeltenais lodzin$ un/vai oranzais lodzin$
paradas virzibas karté, savienos$ana pari ir
veiksmiga.

2.Virziet sekotaju (traktors) (D), I1dz uztvéréja pozicija ir
dzeltenaja kalibrédanas zona (C).

3.Vadosa un sekotaja atrumam jabdit virs 0,8 km/h (0.5
mph) parnesuma uz prieksu.

PIEZIME: Minimala atruma prasiba 9xxx sérijas
posmainiem traktoriem ir 2 km/h (1.2 mph) apguvé,
seko$ana, un nosakot sakuma punktu.

4.1zvélieties pogu lestatit sakuma punktu (G) uz vadosa
vai sekotaja. Péc tam, kad sakuma punkts ir iestatits,
tas ir atziméts ar mazu, oranzu, apgrieztu trisstari (E).

Machine Sync uztur sakuma punktu kalibréSanu Iidz tiek
padota baroSana (atsléga izslégta). Sakuma punkts tiks
saglabats izmantoSanai vélak, ja operators ir iestatijis
kombaina hedera un graudu ratinu identifikacijas
informaciju sakotnéjas iestatiSanas lapa.

Lddzu, nodroSiniet, ka sakuma punkta kalibréSana ir
pareiza, ja tiek mainits kombaina heders.

Eso8a sakuma punktu kalibrédanu var atiestatit jebkura
laika, ja iestatiSanas nosacijumi ir izpildtti, atkal
izvEloties pogu lestatit sakumu (G).

PIEZIME: Izmantojot 40 pédu hederus, nepiecie$ams
pagarinats svarpsts un visu sakuma punktu
atrasanas vietu parkalibréSana katram sekotdjam.

A UZMANIBU: Machine Sync nenosaka vai

izvairities no Skérsliem un klatesosajiem
cilvekiem. Lai novérstu traumas, jasaglaba
modriba un javeic kontrole par stures ratu, kad
nepiecieSams izvairities no sadursméem.

HC94949,0000B1D-25-17FEB17
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

PavirziSana

Leader
Mode
Acthwe

Request
F ollower

PC14393—UN—09DEC11
Pavirzisanas pogas Sakuma lapa

&
&
&

PC14394—UN—O09DEC11
Saisne uz Vadibas ekranu vai sakuma lapu Machine Sync
vadibai

A—PavirziSanas pogas Sakuma lapa

Lai piek|ttu pavirziSanas pogam, atlasiet pogu Pavirzit
uz vadibas ekrana vai sakuma lapa (A).

Machine Sync Controls

()

Set Home

Poilrt

@—»FOIMS!HHS:
Tracking u

Accept

PC21652—UN—30SEP15
Vados$a pavirziS8anas vadiba

Machine Sync Controls

@—-'Fnlnw Stalus:
Tracking m

Accept

PC21653—UN—30SEP15
Sekotaja pavirzisanas vadiba

PC16294—UN—19NOV12
A—lzvéles riitina Vadosa rezims ir aktivs

B—Pavirzit sekotaju uz priekSu

C—Pavirzit sekotaju atpakal

D—Pavirzit sekotaju pa kreisi

E—Pavirzit sekotaju pa labi

F—Poga lestatit sakuma punktu

G—Sekotaja statuss

H—Poga iespéjot Machine Sync

Machine Sync vadiba lauj vadosa (kombains) un
sekotaja (traktors) operatoriem pavirzit sekotaja
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas automatizacija

poziciju, lai produkciju vienmérigi sadalitu graudu
ratinos.

PIEZIME: Lai Machine Sync funkcionétu, nodrosiniet, ka
izvéles ritina vadosa reZims aktivs (A) ir atziméta.

Pavirzisana parvieto tikai sekotaju, nevis vadoso.

Attalums, kada sekotajs parvietojas uz prieksu,
atpakal vai uz saniem, tiek definéts Machine Sync
iestatijumu lapa.

Kameér sekotajs seko, vadosais var pavirzit sekotaju
uz pozicijas nobidi gan priekSgalam/aizmugurei,
gan saniem izmantojot pavirziSsanas pogas Sakuma
lapa.

Péc tam, kad sekotajs atstaj vadoSo un tie vairak nav
savienoti part, bididana tiek izdzésta, un sakuma punkta
pozicija atgriezisies sava pédéja saglabataja atraSanas
vieta, kad tika atlasita poga lestatit sakuma punktu. Ja
vadoSais un sekotajs veélétos saglabat pabidito poziciju,
atkal jaatlasa poga lestatit sakuma punktu pirms iziet no
sekoSanas.

PIEZIME: Pabidisanas pogas uz daudzfunkciju vadibas
sviras (B un C) nav pieejamas uz visam masinam.

RW00482,000052C-25-070CT15

Pieprasijums izkraut — vadosais

Lt U water
Mode Mode
RActre At

=0 o1
gy, 0

Follorwees Siaus
Tracking Inactive
1 cllavar Nawe Folicwer Mamae:

Tra

11:19am
|h1n " f-; I

A—Poga Pieprasijums sekotajam
B—Poga Atcelt pieprasijumu

| 11:24am I

PC16318—UN—03DEC12

Ja nepiecieSama izkrauSana, vadoSais izvélas pogu
Pieprasijums sekotadjam (A), lai bridinatu sekotaju(-s).
Sekotajam vajag pienemt pieprasijumu, lai savienotu
traktoru un kombainu.

Vadosais var apturét pieprasijumu, izvéloties pogu
Atcelt pieprasijumu (B).

RW00482,00000BF-25-03DEC12

IzkrauSanas pieprasijums — sekotajs

S5

* @E@

11:19am

PC16313—UN—29NOV12

Urik s e e by A0:46am

A—Poga Pieprasit izkrauSanu
B—Poga Savienots
C—Sekotaja statusa josla

Pieprasijuma poga (A) paradas, ja vadoSais pieprasa
sekotajam izkrauanu.

PIEZIME: Vado$a nosaukums tiek attélots pie
Izkrausana pieprasa (C).

Sekotajs pienem pieprasijumu, izvéloties $o
pieprasijumu pogu. P&c apstiprinaSanas pieprasijuma
pogu (A) nomaina savienoSanas poga (B), paradot, ka
traktors ir apstiprinajis kombainu. Pieprasijumu var
atcelt, nospieZot savienoSanas pogu.

RW00482,00000BB-25-29NOV12
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lestatit — Masinas sinhronizacijas koplietojamo datu konfigurésana

Resursu iestatiSana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Poga Atlasit GreenStar™,

PC8676—UN—05AUG05
Izvéles taustins Resursi

3. Atlasiet izvéles taustinu Resursi.

Klients, saimnieciba, lauks, un uzdevums ir jabat
identiskiem starp displejiem, pirms parklajuma kartes un
orientacijas ITnijas var nosatit un sanemt. Globalie
klienti, saimniecibas, vai lauki (- - -) netiek atbalstiti
koplietojamo datu funkcijai. Dokumentacija izslégtam
uzdevumam nelauj datu koplietoSanu.

PIEZIME: Darbibas (izvéles tausting Dokumentacija)
nav jabut identiskiem, lai koplietotu parklajuma
kartes un vadibas linijas.

Visiem GS3 2630 displejiem, kurus planots
koplietot, vajadzétu izmantot tos pasus valodas

iestatijumus (piem.: anglu), lai izvairitos no
tastatdras un pareizrakstibas atskirtbam.

HC94949,0000AFF-25-17FEB17

Machine Sync koplietojamo datu
iestatiSana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

1. Atlasiet pogu lzvélne.
2. Poga Atlastt GreenStar™.

PC8672—UN—08DEC14

Izvéles taustin$ Kartésana

3. Atlasiet izvéles taustinu KartéSana.

—0

Application [Machine Sync Shared ﬂiia e
v

MC“W% Communication Device |MCR ©¢
Ky Mame on Metwork: |Johin @l
D Join Shared Data I

O

PC21349—UN—13JUL15

A—Cilne Vairakas masinas
B—Nolaizama izvélne Lietotne
C—Nolaizama izvélne Sakaru ierice
D—Mans vards tikla

E—Ilzvéles ratina Koplietot parklajumu

4. Atlasiet cilni Vairakas masinas (A).

PIEZIME: Atlasot domuzimes (- - -) vai Machine Sync
automatizacija no nolaizama lodzina Lietotne
neatspéjo Machine Sync koplietojamo datu
funkcijas.

5. Atlasiet Machine Sync koplietojamos datus no
nolaizama lodzina Lietotne (B).

6. Atlasiet no nolaiZzama lodzina (C) Sakaru ierici.

e Atlasiet (MCR), lai koplietotu uz masinas sakaru
radio (MRC).

e Atlasiet MTG, lai koplietotu JDLink™ tikla,
izmantojot modularo telematikas varteju (MTG).
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lestatit — MasSinas sinhronizacijas koplietojamo datu konfiguréSana

PIEZIME: MTG nepieciesams JDLink™ abonements.
Lai sanemtu papildu informaciju, sazinieties ar
savu John Deere izplatitaju.

7. levadiet Mans vards tikla (D).

PIEZIME: Atlasot Koplietot parklajumu (E) uzreiz
parraidis parkldjuma karti uz citam masinam.
Parliecinieties, ka klients, saimnieciba, lauks un
uzdevums ir atlasiti un parklajums ir atjauninats,
pirms atlasit Koplietot parklajumu.

8. Atlasiet izvéles ratinu Koplietot parklajumu, lai lautu
parklajuma kartes un vadibas Iinijas, nosatit un
sanemt uz displeja.

HC94949,0000B00-25-17FEB17

Koplietot parklajuma karti

Share Coverage E EI
PC20617—UN—18DEC14

Izvéles riitina Koplietot parklajumu

g
1
o o
i
o

Ienglervent WAk 120.0 ™

PC21643—UN—23SEP15
A—Koplietots parklajums
B—Kopigots parklajums
C—Parklajums
D—Parklasanas

Ja atlasita izvéles ritina Koplietot parklajumu, kartes
legenda rada papildu krasas koplietotajam parklajumam
un koplietojamo parklasanos. Legendas krasas nav
iesp&€jams mainit.

Lauka robezas netiek koplietotas izmantojot Machine
Sync. Sekciju vadiba spéj darboties bez robezas, bet
lauka malas vadibai nepiecieSama robeza glabajas
displeja. Katram displejam nepiecieSama ta pati
iestatiSanas informacija, lai izmantotu robezas.

JDLink ir Deere & Company pre¢u zime

Ar robezam, atlikusajiem hektariem aprékini neaprékina
kopigoto parklajumu. Kopsummas un atlikuSie hektari
balstas uz vienas maSinas parklajumu, kas glabajas
displeja.

RW00482,000051E-25-30NOV15
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Pievienoties Koplietojamiem datiem

Join Shared Data

Hame on Hetwork Client
Oporabor Fam
Lant Updated Fleld
Age Tarske
c2 Jonsen
f Lt Jonisan F o
S gan Fhald

¥

Refras
PC21379—UN—17JUL15

MCR — pievienoties Koplietojamiem datiem

Join Shared Data

Filters: 00,0 miles. B0.0 dawys Sorl:  Age

Hame on Network Cliemt

Operator Farm Filter §
Lait Update Fiald

Age Tk ks e

\

PC21380—UN—17JUL15
MTG — pievienoties Koplietojamiem datiem

Cancel

A—Poga Pievienoties
B—Poga Atjaunot
C—Poga Filtrs/Skirot
D—Taimeris

PievienoSanas koplietotajiem datiem |auj operatoram
meklét masinas sakaru radio (MCR) vai modularas
telematikas vartejas (MTG) tikla citam masinam un
savienotas taja pa3a tikla ka klients, saimnieciba, lauks
un uzdevuma iestatijumi. Kad tikls ir atrasts, izvélieties
pogu Pievienoties (A). PievienoSanas Koplietojamajiem
datiem samazina laiku, kas nepiecieSams, lai manuali
ievadrtu klientu, saimnieciba, lauku un informaciju par

uzdevumu. Ta arT palidz izvairities no savienojuma
problémam sakara ar pareizrakstibas k|idam,
operatoriem, kuriem nav pazistama geografiska
atraSanas vieta, vai operatoriem, kas nespéj sazinaties.

PIEZIME: Pievienosanas Koplietojamajiem datiem ir
pieejama tikai ar aktivu Machine Sync aktivizésanu.
Lauka lokators ir atkarigs no aréjam lauka robezam,
lai pazinot operatoram par ieklasanu vai izkluSanu
no lauka. PievienoSanas Koplietojamajiem datiem
sniedz atskirigu funkcionalitati neka Lauka lokators.

Ir tris veidi, lai pievienotos Koplietojamiem datiem:

® |zvélieties jebkuru klientu, saimniecibu vai lauku
nolaiZzamaja izvélné, un atlasiet Pievienot.

e Atlasiet pogu Statusa indikators un atlasiet pogu
Pievienoties koplietoSanas datus.

(Plasaku informaciju skatiet sadala Statusa
indikators.)

e Atlasiet pogu Izvélne > pogu GreenStar™ > izvéles
taustinu KartéSana > cilne Vairakas masinas >
atlasiet MaSinas sinhronizacijas koplietojamie dati no
nolaiZzama lodzina lzvélné > pogu Pievienot
koplietoSanu.

Join Shared Data

Filters: 2.0 (i) BO.0 days Sort: Age
Narne on Network: Cliemt
Opirator Farim Filter f
Larst Update Field ‘ Sort
Age Tarak
RAOGS big Tarm
‘f north o
=1 a-30-2017 2miza
0 minutes Pre-enwrge Spraying
R4S big Tarm
nerth 0
0G-30- 2017 2m3
2 mnutes Pre-enwrge Spraying
RAD4S big Tarm
north 0
e e
4 menutes Fre-emerge Spraving
RABS big Tarm
nerth 0 .
" 03-30-2017 Zrvza =

4 minutes Pre-energe Spraving

&,
4 Refresh
Cancel

Tikla saraksts

PC24000—UN—30MAR17

A—Poga Pievienoties

PievienoSanas Koplietoto datu lapai automatiski
atsvaidzina tikla sarakstu péc atvérSanas. Lauj laiku, lai
displejs pieprasttu pieejamo klientu, saimniecibu, lauku
un uzdevuma datus no citiem tikla. Atlasot pogu (A)
pievienos kopijas klientam, saimniecibai, laukam un
uzdevuma informacijai no koplietojama displeja uz
lokalo displeju.

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Atsvaidzinasanas laiks

e MCR var ilgt I1dz 3 sekundém. Poga Atsvaidzinat (B)
ir atspéjota atsvaidzinaSanas laika.

® MTG var ilgt lildz 2,5 minatém. Poga Atsvaidzinat un
Filtrs/Skirot ir atspéjota atsvaidzinaSanas laika.
Taimeris rada atlikuSo atsvaidzinaSanas laiku.

Filtrét/Skirot sarakstu

Filter 7
Sort

Poga Filtrs/Skirot

PC21648—UN—29SEP15

Poga Filtrs/Skirot ir pieejama vienigi MTG tikliem un |auj
operatoram meklét citas masinas, pamatojoties uz to
attdlumu, vecuma vai lauku un uzdevumu. Rezultati tiek
paradtti pamatojoties uz vecumu, attalumu vai
alfabétiski péc klienta, saimniecibas, lauka un
uzdevuma.

Join Shared Data

Age 3.0 ia s

©*

Fiitber=:

AZ |Agu

8
Accept

PC24001—UN—30MAR17

A—levades ratina Attalums
B—Ilevades riitina Vecums
C—Nolaizama izvélne Skirot
D—Poga Tuvakais attalums
E—Poga Visjaunakais
F—Poga Akceptét

Lai filtretu/Skirotu kopigo datu sarakstu, izpildiet 8adas
darbibas:

Manuali ievadiet parametrus.

1. levadiet attalumu (A).

2. levadiet Vecumu (B).

3. Atlasiet opciju no nolaizamas izvélnes (C) Skirot.
4. Atlasiet Apstiprinat (F).

Atlasiet iepriek$ iestatita filtra paraugu. STm filtra pogam
ir $adi parametri:

® Poga (D) Tuvakais attalums

- Vecums = 60 dienas
- Attalums = 10 mi
- Skirot = Attalums

® Poga (E) Visjaunakais

- Vecums = 14 dienas
- Attalums = 60 mi
- Skirot = Vecums

Pievienojieties Koplietota parklajuma kartei

Join Shared Coverage Map

You have selected to join a Shared Coverage Map for
the fellowing Client, Farm, Field, and Task.

Cliont: test
Farne 1
Field: rideanddrive

Taskc Harvest
@E)dﬁllng Coverage: Ho
Press Accept to set these as your system Resources.

Press Back to choose a different Client, Farm, Field,
and Task.

— o

Accept

PC24880—UN—180CT17
Pievienojieties Koplietota parklajuma kartei

A—Esosais parklajums

Péc tam, kad esat manuali ievadijis klienta,
saimniecibas, lauka un uzdevuma informaciju,
operators tiek aicinats pievienoties koplietotai
parklajuma zonai. Ja esoSaja parklajuma statuss (A) ir
"Né", operatora lokalajam displejam nav parklajuma.

HC94949,0000C94-25-21NOV17
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Statusa indikators

o J o

30
. AT

Steer Senithity

N

= ] @R

HNarth Heading S0.000(f)

PC21358—UN—16JUL15

Shared Coverage Status

%= 3 1 a

Last Synoed

fm 6 seconds

B245R M inutes

SGB0A 0 second

S670 3 seconds

.‘NM 0 minutes

@%%%%%

=]

z :__'_::

Cancel Accept

PC21360—UN—14JUL15
A—Statusa indikators

B—Vards tikla

C—Peédeéjo reizi sinhronizéts

D—Poga Palidziba (?)

Status indikators (A) parada divas bultas un masinu
skaitu, kuras Sobrid ir koplietoSana. Kreisa bultina
norada izejoSos kopigotos datus un laba bultinu norada
ienakosos kopigotos datus. Atlasiet Statusa indikatoru,
lai atvértu Koplietota parklajuma statusa lapu.

Koplietota parklajuma statuss

Koplietota parklajuma status parada masinas tikla (B)
péc varda (ITdz astonam rakstzimém) un P&dgéjo reizi
sinhronizéts (C). Pédéja sinhronizacija ir pagajusais
laiks kop$ zinojumi tika nosititi vai sanemti. MaSinas ir
saskirotas péc sekojoSa kritérija:

1. Pirma SkiroSana:

Jisu Masina

Masinas nav savienotas mazak neka 15 min
(900 sek.)

Masinas atjauninasana
Masinas, kuras patreiz savienotas

e. Masinas nav savienotas vairak, ka 15 min (900
sek.)

2. Otra skiroSana:
e Alfabétiska kartiba (Vards tikla)
3. Tresa SkiroSana:

® Sérijas numurs

Lai paraditu Koplietota parklajuma statusa atslégu,
atlasiet pogu (D) Palidziba (?).

Koplietota parklajuma statusa atslega

Shared Coverage Status Key

Receser

f Current @ Adthty sharing
(Dt shared less than 10 seconds.
200}

f Updating Acthvely sharing
(Display is updating o age data)

¥ v i

é) Inacthve @ Not acthvely sharing with amy
machine,
{incomplete sefup or connecthty

probilem)
Oihers @ Humber of others currenthy
0 sharing sharing

IS

Accept
PC21359—UN—14JUL15
A—Esosais
B—Atjauninasana
C—Neaktivs

D—Cita koplietosana
e PaSlreizéjais (A) — aktivi koplieto. Dati koplietoti
mazak neka pirms 10 sekundém.

e Atjauno (B) — aktivi koplieto. Displejs nosita un
sanem parklajuma datus.

® Neaktivs (C) — nav aktivas koplietoSanas ar masinu.
Nav pabeigta iestatiSana vai savienojuma probléma.

e (Citi paSlaik koplieto (D) — citu skaits, kuri patreiz
koplieto.

(Papildu informéacijai skatiet Problému novérsana un
diagnostika)

HC94949,0000B02-25-10FEB17
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Izkartojuma parvaldnieks

" Product
kamar

* Froduct Type
Fartilizer

PC21361—UN—15JUL15
Lai atvieglotu darbibas, izmantojiet izkartojumu
parvaldnieku, lai konfigurét displeja sakuma lapu
konkrétam darbibam.

(Skatiet GreenStar™ 3 2630 Operatora rokasgramatu
papildu informacijai.)

RW00482,000051C-25-010CT15

Notirit koplietotas parklajuma kartes

Parklajuma tiriSana notira tikai vietéjo un kopigoto
parklajumu konkrétaja displeja. Sakara ar iesp&jamibu
par vairakiem operatoriem un masinam viena lauka,
pastav risks, ka masina nejausi kopigo vecas vai
nevélamas parklajuma kartes uz citam masinam.

Masinas sakaru radio (MCR)

Parklajums dati tiek saglabati uz atseviSkiem displejiem.
Notiriet parklajumu uz visiem displejiem MCR tikla
ietvaros vienlaikus, lai novérstu nejauSu apmainu ar
vecam vai nevélamam parklajuma kartém.

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

GS3

Poga GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Poga Atlastt GreenStar™.,

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

PC8672—UN—08DEC14

Izvéles taustin KartéSana

3. Atlasiet izvéles taustinu KartéSana.

Maps ‘Boundaries Flags

Application rai-thrneshzed oaa +

ol
Multi-Machine

MCMW% Communication Device [MTR ©¢

My Mame on Metwork: [John

=)

PC21657—UN—010CT15

A—Cilne Vairakas masinas
B—Nolaizama izvélne Lietotne
C—Nolaizama izvélne Sakaru ierice
D—Ilzvéles ratina Koplietot parklajumu

4. Atlasiet cilni Vairakas masinas (A).

5. Atlasiet Machine Sync koplietojamos datus no
nolaizama lodzina Lietotne (B).

6. Atlasiet MRC no nolaizama lodzina (C) Sakaru
ierici.

7. Nonemiet atzimi Koplietots parklajums (D).

70B-4



Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Map Settings I

PC23701—UN—10FEB17

Cilne Kartes

A—Cilne Kartes
B—Poga Kartes iestatijumi

8. Atlasiet cilni (A) Kartes.
9. Atlasiet taustinu Kartes iestatijumi (B).

- 'g Coverage Only a
A : Prescription Legend
Grrid Grid Size 30.000
")
Oranage Map ke

GPS Aoouracy
Clear Fiold Map Coverage

A ©
This field and task only AN Farmes and felds.

>

Acceapt

PC23700—UN—10FEB17
Kartes iestatijumi

A—Atlasiet pogu Sis lauks un tikai uzdevums
B—Poga Visas saimniecibas un lauki

10. Atlasiet pogu (A) vai nu Sis lauks un tikai uzdevums,
vai pogu (B) Visas saimniecibas un lauki.

Clear Field Map C;

rage
i i e S, — et
Are you sure that you want to clear the on scraen
mapping coverage? This will not cause any
logged data to be removed.

@ To clear your map coverage

%To cancel

:-Z::- 0

Accept

A—Poga Akceptet
11. Atlasiet pogu Akceptét (A).

Kad visi displeji tikla tiek noskaidroti, atlasiet izvéles
ritinu Koplietots parklajums, lai atsaktu satiSanu.

PC23702—UN—10FEB17
Notirit lauka kartes parklajumu

Modulara telematikas varteja (MTG)

Kopigotie parklajuma dati tiek saglabati uz 14 dienam no
briza, kad klients, saimnieciba, lauks un uzdevums bija
pédéjo reizi atlasits un Lauka koplietoSana tika
iespéjota.

e John Deere saglaba tikai koplietota parklajuma
punktus no atseviSkiem displejiem.

e John Deere nesiita parklajumu atpakal uz displeju,
kurs izveidoja parklajumu.

® |zmantojot MCR metodi parklajuma tirisanai, ta
nedarbojas ar MTG. Koplietotie parklajumu punkti
tiek lejupieladéti atpaka| uz displeju.

leteikums:

® Nelietojiet pogas Notirit parklajumu uz displeja, ja
izmantojot Machine Sync ar MTG.

e Vairakam lietotném viena lauka, nomainiet uzdevuma
nosaukumu.

Pieméram, attieciba uz vairakiem aizsardzibas
miglojumiem vai méslojuma lietojumiem viena lauka,
parlabojiet uzdevuma nosaukumu uz "Aizsardzibas
miglojumu 2" vai "Aizsardzibas miglojumu 9-9-2015".
Tas nodrosina, ka visam masinam ir tukSa parklajuma
karte un nevar nejausi daltties ar veco parklajumu,
pievienojoties ttklam.

HC94949,0000C63-25-04DEC17
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Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Koplietot Vadibas linijas

PIEZIME: John Deere masinas parklajuma kartes un
vadibas linijas koplietoSanas datu funkcionalitati,
precizitati koplietoSanas parklajuma kartéem un
vadibas linijam ir saistitas ar StarFire™ uztvéréja
precizitates Iimeni. Ja precizitates limenis
palielinds, parklajuma kartes un vadibas liniju
koplietosana precizitate arr palielinas.

Savietojami Vadibas rezimi

Tikai taisnas Vadibas linijas tiek koplietotas starp
displejiem ar vienu un to pasu klientu, saimniecibu,
lauku un uzdevumu. Trajektorijas novirzes nobides tiek
nosutitas ar vadibas Iniju un paturétas uztvéeréja
displejos. Taisnas vadibas Iinijas var izveidot, izmantojot
jebkuru metodi.

Vadibas Inijas generé no 0 trajektorijas pamatojoties uz
trajektoriju atstarpi no uztveréja displeja. Ja masinam ir
at8kiriga trajektoriju atstarpe, tad ir ieteicams, lai is
masinas stradatu dazadas lauka vietas. Ja masina ar
dazadam trajektoriju atstarpém jastrada viena un taja
pasa lauka vieta, izmantojiet trajektorijas novirzi, lai
izltdzinatu katru braucienu.

(Izzinai GreenStar™ 3 2630 displeja Operatora
rokasgramata, noradijumiem, lai izveidotu vadibas
[Tniju.)

Vadibas liniju koplietoSana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Poga Atlastt GreenStar™.

B

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Izvéles taustin$ Vadiba

StarFire ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

3. Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.

Set Track 0

PC21362—UN—080CT15
Poga lestatit 0 trajektoriju

4. Atlasiet pogu lestatit O trajektoriju.

Set Track O
Currerd Trac: O Method
[Straight 2 A+ Heading
™% $
B a0
New e l [ SheAB\r/ o mrw
[— ]

Guidanoe Line Caoulation
Heading : QL0000

Poimt A La. 4176093195
Poimt A Lon. -93.48977454
Elevation

Track Spacing
s e | 30-000
m

John Deere

Total Shifts 0.0 (in)
Desired 0.0000
Set A Heading

A o
Cancel Accept

PC21363—UN—15JUL15

A—Nolaizama izvélne Esosa 0 trajektorija
B—Poga Koplietot AB Iiniju

5. Atlasiet Vadibas Iiniju no nolaizamas izvélnes(A)
EsoSajai 0 trajektorijai.

6. Atlasiet pogu Koplietot AB Iiniju (B).

Masina sakaru radio (MCR) tikliem, zinojumu centrs
pazino operatoram, ka vadibas linija tika nosatita un
parada, ka AB ir koplietota. Neviens apstiprinajums nav
paradtts, ka citi displeji sanémusi vadibas Iiniju dé]| MCR
atruma un ticamibas.

Modularas telematikas vartejas (MTG) tikliem,
koplietoSanas statuss paradas Zinojumu centra péc
Koplietotas AB lnijas pogas atlases.

e KoplietoSana — vadibas Iniju satidana uz John
Deere, lai displeji ar atbilstoSiem iestatijumiem var to
izmantot. Péc Koplietotas AB linijas pogas atlases,
statuss tiek paradits uz 30 sekundém vai I1dz bridim,
kamer displejs nosita, sanem apstiprindjumu no
uztvero3a displeja.

® AB neizdevas — vadibas linija nav uztverta ar John
Deere. Statuss paradas uz 30 sekundém péc
neveiksmes.

® AB koplietota — vadibas Inija veiksmigi nosiitita.
Statusa paradas uz 10 sekundém péc koplietoSanas
atziSanas.

70B-6



Ekspluatacija — Masinas sinhronizacijas koplietojamie dati

Sanemt Vadibas liniju

AB Line Received

The following guidance line was received from
ancther machine. Selecting "Set Track 0" will set
received line as active track. Pressing "Save Line”
will save received line for later use.

MName on Network: C1
Guidance Line: track1

Tracking Mode: Straight Track

‘ Save Line @ Set Track O |

Note: Pressing the Set Track 0 button will
disengage AutoTrac. AutoTrac must be re-engaged
to resume guidance.

Cancel

A—Poga Saglabat liniju
B—Poga lestatit 0 trajektoriju
C—Poga Atcelt

PC21701—UN—080CT15

Vadibas linijas tiek saglabatas 14 dienas no pédgjas
nosatidanas briza. Displeji ar atbilstoSu klientu,
saimniecibu un lauku sanems koplietoSanas vadibas
[Tnijas. Katru reizi, kad nemainiga vadibas lnija tiek
nosatita, paradas AB ITnija sanems$anas zinojums. Ja
kopigojat iepriek§ nemainitu vadibas Iniju, kas ieprieks
tika kopigota, zina netiek radrta. Ja vadibas linija ir
modificéta (novirze ir veikta) un izsatita, paradas AB
[Tnijas sanems$anas zinojums uz citu displeja ar
atbilstoSiem iestatijumiem.

Péc tam, kad operators izmanto satit displeju, izvélas
pogu "Kopigot AB Imiju", AB linijas sanem3anas
zinojums paradas uz uztverosa displeja.

Atlasiet pogu (A) Saglabat niju, lai izmantotu sanemto
vadibas I[iniju vélak. Vadibas linija ir saglabata saraksta
ar taisnam trajektorijas Iinijam. AutoTrac™ turpina
darboties, iznemot gadijumus, ja saglabatajai linijai ir tas
pats nosaukums ka citai, kas jau ir lietoSana.

PIEZIME: Ja sanemtajai linijai ir tads pats nosaukums,
ka esosai linijai, sanéma linija tiek pardévéta.
Pieméram, Trajektorijal tiek pardévéta par
Trajektorija1_001.

Lai iestatitu sanemto Vadibas Iiniju, ka aktivo 0
trajektoriju, atlasiet pogu (B) lestatit O trajektoriju. Linija
ir saglabata saraksta ar taisnam trajektorijas Iinijam.
Atlasot lestatit O trajektoriju poga deaktivizés
AutoTrac™ un tas ir jaaktiviz€, lai atsaktu darbibu.

(Skatiet GreenStar™ 3 2630 displeja Operatora
rokasgramatu, lai izmantot AutoTrac™.)

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Atlasiet pogu (C) Atcelt, lai ignorétu koplietoto Iiniju.

HC94949,0000C84-25-04DEC17
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TraucejummekléSana

Machine Sync automatizacijas diagnostika
— vadosais (kombains)

Machine Sync License Yes
e Leader Role Selected Yes c)

Leader Mode Active Tes

Network Configured Properly Yes
Leader GPS Acouraoy Yes

Lesder and Follower Conmunicaling Yes
Speed of Leader Yes

Leader in Forward Gear Yes

Road Transport Mode O NR

PC14387—UN—15DEC11
Diagnostikas lapa

A—Skats
B—Nosacijumi
C—Statuss

Atlasiet pogu lzvélne > pogu GreenStar™ > izvéles
taustinu Diagnostika > no nolaizama lodzina (A)
Machine Sync.

Ja kadi apstak|i (B) parada Né vai partrauktu ITniju
statusa (C), ir japarbauda apstakli un jalabo pirms
Machine Sync darbojas pareizi.

RW00482,0000569-25-080CT15

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

Machine Sync automatizacijas diagnostika
— sekotajs (traktors)

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
or wisit wme Stellar Support.com.
view |[Machine Sync -~
b
O NO "o
State Conditions Status.
T Machine Sync License, Auto Trac License Tes, Tes
Machine Sync Mode Selected Yes
Follower Role Seected es
Steer Comtrol Yes
TECU Communication Checl: Yes
@ Speed Comirol (Supporied, Reserved, Security) Tes, Ve, Yes
Metwork Configured Properly You
AutoTrac integrated Installed Yes
Operator in Seat Yes
g Sleer OO Tes
Leader and F ollower Comnwnicaling Wes
Follower GFS Acouracy Tes
Followser in Forward G ear Wes
Heading and Speed of Follower es, Yes
Follower in Operational Zone Yes
Valid Home Point Yes
Leadeor Ready Yes
Resume Switoh Pressed and Steering Ready Yes, Yes

PC16126—UN—250CT12
A—Skats

B—Stavoklis

C—Nosacijumi

D—Statuss

Ja kads no vienumiem uzrada Né vai ta statusa ir
partrauktas ITtnijas (D), $adu vienumu ir japarbauda un
probléma janovérs, pirms Machine Sync funkcionés
pareizi.

RW00482,0000568-25-080CT15
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TraucéjummekiéSana

Masinas sinhronizacijas koplietojamo datu

diagnostika

Dueto sofiware changes, read the lafest Operator Manual prior to operation. To
obtain a copy, seeyour dealer or visit v deer e comm

Sharing:

Machine Sync Shared Data @A
v

Setup:
Machine Symao License
Shared Corverage enabled
Conmwunication Devios
Client, Farm, Field selected
Tarskt other than Doocumentation OFF
Communication:
HCR

Yes
Yis
MTG
Yes
Yes

Hatwork Configured Properiy
MCR Network Name -

MCR Channel  ---

Connedlion Stalus -

Radio Transmitiing Neo

all

Signal Strength
Call Siade
Organization D
Authorization

2551

Dueto software changes, read the labest Operator Manual prior to operation. To

obtain a copy, see your deder or visit waaw desre.com

Machine Sync Shared Data @A
-

Others in Metwork (MCR)

Others with Matching Setup (MCR) -

Others Currently Sharing (MCRMTG)
Last Message Recened (sec)

Display Serial Number (MTG)
Shawing Stale (MTG)

Session 1D (MTG)

Stalus indicator
Chient

IF

Field

Tarsk:

1

2

PCOU2UA 0T

5/8

S8 973 0000 1000 FTd6-@ e 1e10
oS58

¥z

Sepl015

1617

Wil

Post-emerge Spraying

Call Open

Yes 03062015 1581

ve [l

Bl] 22 [BF

Koplietojamo datu diagnostikas 1. lapa

PC21650—UN—010CT15

PC21651—UN—010CT15

Koplietojamo datu diagnostikas 2. lapa
A—Nolaizama izvélne Skats

Atlasiet pogu Izvélne > pogu GreenStar™ > izvéles

taustinu Diagnostika > atlasiet Paradit nolaiZzamaja
lodzina Machine Sync koplietojamie dati.

lestatiSana

Machine Sync licence

Vai 8aja displeja ir aktiva John Deere Machine
Sync aktivizéSana?

Ja nav, iegadajieties John Deere Machine Sync
no John Deere izplatitaja.

Parklajuma koplietoSana iespéjota

Vai Parklajuma koplietoSanas izvéles ritina
iespéjota?

Ja né, dodieties uz kartéSana> vairakas
masinas > Machine Sync koplietojamie dati >
atlasiet "Koplietot Parklajumu".

Sakaru ierice

Kura komunikacijas ierice ir atlasita Koplietoto
datu iestatiSanas lapa?

Ja domu zimes (- - -), dodieties uz Kartésana>
Vairakas masinas > Machine Sync
koplietojamie dati > atlasiet piemérotu Sakaru
ierici.

Klients, saimnieciba, atlasTtais lauks

Vai ievades ritinas ir piemérots teksts Klients,
saimnieciba un lauks?

Ja né dodieties uz Resursi > atlasiet piemérotu
Klientu, Saimniecibu un Lauku. Domuzimes (- -
-) nestrada.

Uzdevums ir cits nekd Dokumentacija izslégta

Vai ievades ratina ir piemérots teksts
Uzdevumam, cits nekds Dokumentacija
izslegta?

Ja né dodieties uz Resursi > atlasiet piemérotu
Uzdevumu. Dokumentacija Izslégta nestrada.

Sakari — MCR

Tikls konfiguréts pareizi

Vai MCR tikls konfiguréts pareizi?

Ja né dodieties uz Aprikojums > Tikls > pareizi
iestatit MCR tiklu.

(Plasaku informaciju par Tikla konfiguréSanu
skatiet, Masinas sakaru radio operatora
rokasgramata.)

MCR tikla nosaukums

MCR tikla nosaukums, ka noradits tikla
iestatiSanas lapa.

Ja ir domu zimes (- - -), operatoram tikls
jaiestata pareizi.

(Plasaku informaciju par Tikla konfiguréSanu
skatiet, MaSinas sakaru radio operatora
rokasgramata.)

MCR kanals

Kanala burts, ka noradits tikla iestatiSanas
lapa.

Ja tukSs operatoram tikls jaiestata pareizi.
(Plasaku informaciju par Tikla konfiguréSanu
skatiet, MaSinas sakaru radio operatora
rokasgramata.)

Savienojuma statuss

Savienojuma statuss, ka noradits tikla

Ja nav savienots operatoram tikls jaiestata
pareizi.

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
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TraucéjummekiéSana

iestatiSanas lapa. Statusa stavokli ir, Nav
savienots, Savienojas vai Savienots.

(Plasaku informaciju par Tikla konfiguréSanu
skatiet, Masinas sakaru radio operatora
rokasgramata.)

Radio parsatiSana

Vai MCR parsita datus?

Ja né, skatiet Tikla diagnostika 4. lapu.
Piezime, ko rada Paketes teksts domuzimes
vai vértibu. Ja domuzimes plasaku informaciju
par MaSinas sakaru radio skatiet Operatora
rokasgramata.

Sakari — MTG

Signala stiprums

Signala stiprums, ka paradits Tikla
diagnostikas 2. lapa

Ja nav signala, parbauda Ethernet
savienojumus un ka masinai ir tirs skats pret
debesim. Klientiem jasazinas ar John Deere
izplatitaju. Izplatitaji, skatiet JDLink™ Tehnisko
rokasgramatu, par turpmako diagnostiku.

Zvana statuss

MTG zvana statuss (Gatavs, Atvérts vai Slégts)

Ja domu zimes (- - -), sazinieties ar savu John
Deere izplatitaju. Izplatitaji, skatiet MaSinas
sakaru radio Tehnisko rokasgramatu, par
turpmako diagnostiku.

Organizacijas 1D

JDLink™ / MyJohnDeere organizacijas ID,
MTG ir pieskiris.

Ja domu zimes (- - -), parbaudiet vai MTG ir
pareizi konfiguréts un pieskirts organizacijai.

Autorizacija

Autorizacijas zinojumi |auj displeju pieslégt
John Deere un John Deere nosita laikspiedolu,
kas parada atlaujas deriguma termina beigas.
Laikspiedols pieaug, atbilstosi, ka displejs
turpina sanemt savu droSibas autorizaciju.

Ja autorizacija parada né vai klidas, tad MTG
var nebdt derigs JDLink™ abonements vai ir
probléma savienoties ar John Deere.

Koplietosana

Citi tikla (MCR)

Citu masinu skaits, kuras ir savienotas MCR
tikla.

Ja domu zimes (- - -), parbaudiet vai citas
masinas ir pareizi konfigurétas. Masinas
detalizéti var apskatit Aprikojums > cilné Tikls.

Citi ar lTdzigiem iestatljumiem (MCR)

Masinu skaits, kuram savienotam viena un tai
pasa MCR tikla, ir tas pats Klients,
Saimnieciba, Lauks un atlasitais Uzdevums un
ir iespéjots "Kopigots parklajums”, iepriek$€jo
10 sekunzu laika.

Ja domu zimes (- - -), parbaudiet vai citas
masinas ir pareizi konfigurétas Machine Sync
koplietojamiem datiem.

Citi paslaik koplieto (MCR vai MTG)

Masinu skaits, kuram savienotam kop3, ir tas
pats Klients, Saimnieciba, Lauks un atlasttais
Uzdevums un ir iespéjots "Kopigots
parklajums", iepriek$&jo 10 sekunzu laika.

Ja domu zimes (- - -), parbaudiet vai citas
masinas ir pareizi konfigurétas Machine Sync
koplietojamiem datiem.

Pédéjais zinojums sanemts

Sekunzu skaits kop$ jebkura zina vai
koplietoSanas dati ir sanemti displeja.
Maksimali par 600 sekundém. Kad vértiba
parsniedz 600 sek., tiek paradits "> 600
sekundes".

Ja domu zimes (- - -), parbaudiet vai citas
masinas ir pareizi konfigurétas. Ja 0, masinas,
kas ieprieks bija koplietotas varétu bat
atstajusas lauku.

Displeja sérijas numurs (MTG)

Displeja sérijas numuru izmanto, lai izveidotu
sakarus ar John Deere un citam masinam.

John Deere lieto traucéjumu mekléSanai
displeja savienojuma, ja rodas probléma.

Koplieto$anas stavoklis (MTG)

Parada punktu John Deere tikla, kur displejs
mégina izveidot savienojumu.

John Deere lieto traucéjumu mekléSanai
displeja savienojuma, ja rodas probléma.

Sesijas ID (MTG)

Unikals displeja identifikators savienojuma
straumésSanai uz John Deere.

John Deere lieto traucéjumu mekléSanai
displeja savienojuma3, ja rodas probléma.

JDLink ir Deere & Company pre¢u zime

CZ76372,0000788-25-17FEB17

Traucéjummeklésana

1. Uz sekotaja displeja Machine Sync stavoklis
noturas 1 sektora stavoklr.

a. Virzieties uz Machine Sync diagnostikas lapu.

b. Aprikojums ir jadefiné ka traktors, kas iestata
masinu sekotaja reZima.

c. Veiciet auksto saknésanu. Pagrieziet traktora

atslégu stavoklr izslegts. Atvienojiet displeju no
stdra statpa instalacijas uz 10 sekundém.

Pievienojiet atkartoti baro8anu displejam.

Restartéjiet traktoru.

d. Parbaudiet, vai pareiza programmatdra ir

ieladéta traktora ACU un CLC kontrolleriem.
2. Machine Sync ikonu uz displeja nevar redzét.

a. Parbaudiet, vai abiem displejiem ir atlasita

pareiza loma.
3. Sekotajs nevar redzeét darbibas zonu.
a. Masinai ir jabat 3 sektoru stavokli, lai redzétu

darbibas zonu. Izvélieties Machine Sync
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masinas stavok|a pogu, lai palielinatu Iidz 3
sektoriem vai redzétu "Sekotajs palicis 1 sektora
stavoklr.

Sekotaja displejs rada izejas kodu "Neiespéjami

vadit atrumu”.

a. IVT™ PST, €23 un CQT transmisijai: parbauda,
vai operators nemainija noteikto atrumu,
pielagojot vadibas sviru vai kodétaja ritenim
automatizaciju.

. Pagrieziet traktora atslégu stavokli izslégts.
Atvienoijiet displeju no stira statna instalacijas uz
10 sekundém. Pievienojiet atkartoti barosanu
displejam. Restartégjiet traktoru.

a. lzmantojot riteni uz vadibas sviras, iestatit F1
atrumu uz stara ieliekot 3—13 km/h (2—8 mph)
atrak neka ar vadosa atrumu (atkariba no

vélamas apguves intensitates).

. Samaziniet droseles poziciju un palieliniet
piedzinas sviru I1dz 100% no F1. Izmantojiet
droseli, lai vadttu atrumu.

. Novietojiet traktoru uz kursa darbibas zona, taja
pasa virziena, ka kombainu.

. Nospiediet pogu darbibas atsdkS$ana. Parvietojiet
droseli uz 100%.

e. Sekotdjam sakuma punkts jaapgist veiksmigi.

. ) o L 9. Sekotaja displejs rada "Neiespéjami vadit

Sekotajam neizdodas apgit mérka poziciju. stiré$anu" zinu, nospiezot pogu Atsakt.

a. Parbaudiet, vai sekotajs nebrauc atrak neka a. Péc izmesanas no automatizacijas, pagaidiet
vadosais un vadoSais nav savukart pagriezies vismaz divas sekundes uz k|dmi, lai notirTtu to,
krasi prom no sekotaja savak3anas laika. pirms atkartoti iesp&jot Machine Sync.

b. IVT™ transmisijai: mainit stirim noteikto 10. Traktors neiziet atruma vadibas drosibu.
laikposma atrumu I1dz vértibai 3—13 km/h (2—8 a. Restartaiiet traktor
mph) virs vado$a atruma. Parvietojiet vadibas ) J . u._ .
sviru uz 100% F1. Izvélieties Turpinat slédzi. 11. Tikls nedarbojas pareizi
Parvietojiet droseli uz 100%. a. Atvienojiet, tad atkartoti savienoties ar tiklu.

Sekotajs ir redzams. b. Mainiet tikla kanalu, izmantojot nelietotu kanalu,

a. Pielagojiet sekotaja AutoTrac™ papildu lai izvairitos no radio traucéjumiem.
iestatijumus. leteicamie iestatijumi kursa linijas 12.llga kavé$anas, ejot no neaktiva stavok|a uz
jutigumam ir starp 60 un 70. Saciet ar kursa gatavibas stavokli.
jutibu, tad noregulgjiet citus uzstadijumus, ja a. Ja izmanto kopigotu signalu, tas var aiznemt
nepieciesams. ilgaku laiku, lai mainTtu statusu masinam.

b. Ar neaktivu Machine Sync, novérojiet vadosa Sistémas ar abiem RTK uz vadosa un sekotaja
AutoTrac™ veiktspéju. Pielagojiet vadosa maints stavoklus daudz atrak.

AutoTrac™ jutibu, lai precizi noregulétu 13. Displejs aiznem vairak neka 5 sek. lai atbildétu
veiktsp&ju. un dazos gadijumos izraisa displeja bojajumu.

c. Noverojiet sekotaja veiktspéju ar aktivu Machine Pieméram, reagéjot uz pogas izvélém, lapas

Sync, bet ar atspéjotu vadosSa AutoTrac™. Ja
sekotajs darbojas sekmigi, parbaudiet vadoSo
par problemam.

Sekotajam ir problémas ar strauju pieaugumu.

a. Noregulgjiet atruma jutigumu Machine Sync
iestatijumos.

. Atruma vadiba nestrada IVT™ transmisija.

Lai nodroSinatu veiksmigu mérka punktam ieguvi,
izpildiet sekojoSus solus katrai apguvei:

izmainas, vai ekrana atjauninajumi.

a. Samaziniet displeja procesora patérinu,
neizmantojot nevajadzigas lietojumprogrammas.
(Skatiet Machine Sync koplietojamo datu
savietojamiba, plasakai informacijai.)

RW00482,000052D-25-080CT15

Diagnostikas traucéjumu kodi — rokas atbalsta vadibas mezgls (ACU)

Koda nosaukums

Apraksts

lemesls

ACU 000158.04

ACU pieslégtais baro$anas spriegums
zems

Rokas atbalsta vadibas mezglam pieslégtais baro$anas spriegums zem 9,0
V.

ACU 000177.17

Dzinéja apgriezienus ierobezo zema
ellas temperatira

Dzinéja pagriezieniem dota komanda virs 1500 apgr./min un transmisijas
ellas temperatira ir zemaka par 5 °C (23 °F).

ACU 000237.02

VIN dro$ibas datu konflikts

Transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN) no citiem vadibas mezgliem
nav tads pats.

ACU 000237.14

VIN dro$iba nav iespéjota

Transportlidzekla identifikacijas numura (VIN) droSiba, nav tikusi iespé&jota.

ACU 000237.31

VIN pazudis droSibas pazinojums

Transportlidzekla identifikacijas numurs (VIN), nav sanemts no citiem
vadibas mezgliem.

ACU 000581.07

Transmisija neatbild uz komandam

PTI neatbild uz roku atbalsta vadibas mezgla pieprasijumiem.
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ACU 000628.02

ACU EOL datu klame

Gala Iinijas atmina neveiksmiga pie startéSanas.

ACU 000628.12

ACU programmésana

ACU vadibas bloks nosaka, ka tas ir procesa, lai atjauninatu programmatdru.

ACU 000629.11

ACU vadibas mezgla klime

Parbaudiet RAM atminu, klime startéjot.

ACU 000629.12

ACU vadibas mezgla klime

Rokas atbalsta vadibas mezgla programmatirai neizdevas izpildit procesu
atvélétaja laika.

ACU 000630.02

ACU kalibrésanas klime/dati nederigi

Rokas atbalsta vadibas mezglam nederigas kalibré$anas vértibas, vai
atteice kalibréSanas atmina.

ACU 000630.13

ACU kalibrésanas klime/nav kalibréts

Rokas atbalsta vadibas mezgls nekad nav ticis kalibréts vai saglabata
klimiga kalibréSana.

ACU 000974.02

Rokas droseles sensora kédes
sprieguma konflikts

Rokas droseles sensora kédes 1 un 2 sprieguma konflikts.

ACU 000974.03

Rokas droseles sensora kédes
spriegums augsts

Rokas droseles sensora kédes spriegums augsts.

ACU 000974.04

Rokas droseles sensora kédes
spriegums zems

Rokas droseles sensora kédes spriegums zems.

ACU 001079.03

ACU sensora apgades 1. spriegums
augsts

Rokas atbalsta vadibas mezgla sensora baro$anas spriegums augsts.

ACU 001079.04

ACU sensora apgades 1. spriegums
zems

Rokas atbalsta vadibas mezgla sensora baro8anas spriegums zems.

ACU 001080.03

ACU sensora apgades 2. spriegums
augsts

Rokas atbalsta vadibas mezgla sensora baroSanas spriegums augsts.

ACU 001080.04

ACU sensora apgades 2. spriegums
zems

Rokas atbalsta vadibas mezgla sensora baroSanas 2. spriegums zems.

ACU 001504.31

Operatora nav, kamér AutoTrac™ ir
aktivs

Operatora klatbdtne nav konstatéta, kamér AutoTrac™ ir aktivs.

ACU 001745.14

StartéSanas parbaudes nav pabeigtas

Operators virza reversera sviru no stavéSanas pozicijas, pirms visi kontrolieri
ir noradijusi, ka uzsaksanas parbaudes ir pabeigtas. Transportlidzekla
kustiba ir kavéta.

ACU 002000.09

ECU trokst zinojuma

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no EVB.

ACU 002003.09

PTI vai PTP trikst zinojuma

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no PTI vai PTP.

ACU 002019.09

XSA trikst zinojuma

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no XSA.

ACU 002020.09

SFA trukst zinojuma

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no SFA.

ACU 002049.09

Nav kabines zinojuma

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no kabines.

ACU 004310.09

Transportiidzekla automatikas sakaru
kldme

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no agregata.
Atgriezieties stavvietas stavokIt un parbaudiet agregatu pievienojumus,
transportlidzekla sistémas funkciju atjauno$anai.

ACU 004310.11

Transportlidzekla automatikas klime

Transportlidzek|a atruma automatizéSana atcelta saistiba ar zinojumu stop.
Lai méginatu atjaunot masinas sistémas darbibu, iedarbiniet dzingju
atkartoti.

ACU 004310.14

Operators nav klatesoSs
transportlidzekla automatizacijas laika

Operatora klatbltne nav konstatéta, transportlidzekla atruma
automatizacijas laika. Lai méginatu atjaunot masinas sistémas darbibu,
iedarbiniet dzingju atkartoti.

ACU 520283.14

Automatizacijas partraukSanas statuss

Transportlidzek|a atruma automatizacija ir aktiva, kamér reverseris ir
stavésanas stavoklr.

ACU 522149.14

Ritenu atrums ierobezots

Atruma ierobezo$anas nosacijums ir aktivi. Atkartoti iedarbiniet dzingju.

ACU 522149.31

Ritenu atrums ierobezots

Atruma ierobezo$anas nosacijums nav aktivs. Samaziniet komandas doto
atrumu, mainot iestatito atrumu vai piedzinas sviras stavokli, vai virzot

reverseri stavéSanas vai neitrala stavoklt, lai atjaunotu darbibu.

ACU 522189.02

iTEC™ secibas 3/4 sledza kédes
konflikts

Kontakti uz iTEC™ slédza, lai izvélétos secibu 3/4 neatbilst.

ACU 522189.03

iTEC™ secibas 3/4 sledza kédes
spriegums augsts

Visas tris iTEC™ secibas 3/4 slédza ievades ir augstas.

ACU 522189.04

iTEC™ secibas 3/4 sledza kédes
spriegums zems

Visas tris iTEC™ secibas 3/4 slédza ievades ir zemas.

ACU 522388.09

Agregata sakaru klome

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no agregata.
Atgriezieties stavvietas stavoklit un parbaudiet agregatu pievienojumus,
transportlidzekla sistémas funkciju atjaunosanai.

ACU 522390.09

Agregata sakaru klime

Rokas atbalsta vadibas mezgls nesanem prasitos zinojumus no agregata.
Atgriezieties stavvietas stavoklii un parbaudiet agregatu pievienojumus,
transportlidzekla sistémas funkciju atjauno$anai.

ACU 522390.11

Transportlidzekla automatikas klime

Transportlidzekla atruma automatizéSana atcelta saistiba ar zinojumu stop.
Lai méginatu atjaunot masinas sistémas darbibu, iedarbiniet dzingju
atkartoti.
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ACU 523664.02

Atrumu joslas 1. un 2. slédzu konflikts

Atrumu joslas 1. un 2. slédZi, nolasa vienu un to pasu vértibu.

ACU 523923.02

SCV | vadibas sviras slédzis/sensors
kédes konflikts

SCV | vadibas sviras slédzis un sensors sprieguma konflikts.

ACU 523923.03

SCV | vadibas sviras sensora stravas
kédé spriegums augsts

SCV | vadibas sviras sensora spriegums augsts.

ACU 523923.04

SCV | vadibas sviras sensora stravas
kédé spriegums zems

SCV | vadibas sviras sensora spriegums zem 0,5 V.

ACU 523953.02

AutoPowr™/IVT atruma vadibas sviras
sensora kédes konflikts

Atruma vadibas sviras sensora k&des 1. un 2. sprieguma konflikts.

ACU 523953.03

AutoPowr™/IVT atruma vadibas sviras
sensora spriegums augsts

Atruma vadibas sviras sensora spriegums augsts.

ACU 523953.04

AutoPowr™/IVT atruma vadibas sviras
sensora spriegums zems

AutoPowr™/IVT atruma vadibas sviras sensora kédes spriegums zems.

ACU 523954.07

Atrumu joslas 1 pielago$anas klime

KalibréSana atruma joslai 1 nav deriga.

ACU 523954.11

Uzstadit atruma regulétaja konfliktu

Uzstadit atruma regulétaja kédes sprieguma konfliktu.

ACU 523955.31

Dzinéja parslodze manualaja rezZima

Dzinéja slodze manualaja rezZima par augstu.

ACU 523960.17

Operators nav klateso$s pie maziem
atrumiem

Operatora klatbdtne nav konstatéta pie zemiem atrumiem.

ACU 523960.31

Operators nav sédeklt reversera
komandas laika

Operators nav klateso$s un virzienam dota komanda.

ACU 523961.02

StavéSanas reZims iespéjots, kamér
ieslégts parnesums

Stavésanas reZims ieslégts, kameér transportlidzeklis ir parnesuma.

ACU 523961.07

StavéSanas rezims blokéSanas
iespéjoSanas k|ime

Staveésanas rezims stavoklis neatbilst vélamajam stavoklim.

ACU 523962.31

MFWD atrums nepareizs (tikai
AutoPowr™/IVT)

MFWD atrums nepareizs.

ACU 523963.02

Atrumu joslas 1. slédzis/spriegums
konflikts

Atrumu joslas 1. slédzim nesakrit analogais spriegums.

ACU 523966.31

Transmisijas rezims atgriezties uz
sakumu

Transmisijai iespéjots rezims, atgriezties uz sakumu.

ACU 523967.02

Atrumu joslas 2. slédzis/spriegums
konflikts

Atrumu joslas 2. slédZiem nesakrit analogais spriegums.

ACU 523968.02

iTEC™ 1/2 sléedza kédes konflikts

iTEC™ 1/2 sledza kédes neatbilstosa.

ACU 523968.03

iTEC™ 1/2 sléedza kédes spriegums
augsts

Visas tris iTEC™ 1/2 slédza ievades ir augstas.

ACU 523968.04

iTEC™ 1/2 sledza kédes spriegums
zems

Visas tris iTEC™ 1/2 slédza ievades ir zemas.

ACU 524017.31

Neitrala slédzis vai uz prieksSu slota
spriegums ir arpus diapazona

Slédzi skaidri nenorada, aizvérts vai atvérts poziciju.

ACU 524018.31

RHR neitrals/stavéSanas rezims
parejas klime

Sviras pozicijas pareja par garu.

ACU 524019.31

RHR neitrals/nav neitrals parejas
kldme

Sviras pozicijas pareja garaka par 5 sekundém.

ACU 524020.31

Transmisijas parnesums ieslégts pie
jauda uz augsu

RHR nav uz stavéSanas rezZims pie jauda uz leju.

ACU 524021.31

Daudzfunkciju reversera slédzu
konflikts

Vienam vai vairakiem reversera sviras slédziem ir k|ame.

ACU 524101.02

Priek$éjas uzkares vadibas sviras
slédzis/sensors kédes konflikts

Priek$€jas uzkares vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.

ACU 524101.03

Priek$. uzkares vadibas sviras sensora
kédé spriegums augsts

Prieks. uzkares vadibas sviras sensora kédé augsts spriegums.

ACU 524101.04

Priek$éjas uzkares vadibas sviras
sensora kédé spriegums zems

Priek$€jas uzkares vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums zems.

ACU 524102.02

SCV V vadibas sviras slédzis/sensors
kédes konflikts

SCV V vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.

ACU 524102.03

SCV V vadibas sviras sensora kédé
spriegums augsts

SCV V vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums augsts.

ACU 524102.04

SCV V vadibas sviras sensora kédé
spriegums zems

SCV V vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums zems.

ACU 524103.02

SCV IV vadibas sviras slédzis/sensors
kédes konflikts

SCV |V vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.
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ACU 524103.03

spriegums augsts

SCV IV vadibas sviras sensora kédé

SCV |V vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums augsts.

ACU 524103.04

spriegums zems

SCV |V vadibas sviras sensora ké&dé

SCV IV vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums zems.

ACU 524104.02

kédes konflikts

SCV lll vadibas sviras slédzis/sensors

SCV lll vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.

ACU 524104.03

spriegums augsts

SCV lll vadibas sviras sensora kédé

SCV Il vadibas sviras sensora kédé augsts spriegums.

ACU 524104.04

spriegums zems

SCV lll vadibas sviras sensora kédé

SCV lll vadibas sviras sensora stravas kédé spriegums zems.

ACU 524105.02

kédes konflikts

SCV Il vadibas sviras slédzis/sensors

SCV Il vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.

ACU 524105.03

spriegums augsts

SCV Il vadibas sviras sensora kédé

SCV Il vadibas sviras sensora kédé augsts spriegums.

ACU 524105.04

zems spriegums

SCV Il vadibas sviras sensora kédé

SCV Il vadibas sviras sensora kédé zems spriegums.

ACU 524212.02

Aizmugures uzkares vadibas sviras
slédzis/sensors kédes konflikts

Aizmugures uzkares vadibas sviras slédza konflikts ar sensora spriegumu.

ACU 524212.03

Aizmugures uzkares vadibas sviras
sensora kédé spriegums augsts

Aizmugures uzkares vadibas sviras sensora kédé augsts spriegums.

ACU 524212.04

Aizmugures uzkares vadibas sviras
sensora kédé spriegums zems

Aizmugures uzkares vadibas sviras sensora k€dé zems spriegums.

ACU 524222.02

TurpinaSanas slédza kédes konflikts

Turpinasanas slédzis IESLEGTS un IZSLEGTS rada vienu un to pasu
vértibu.

ACU 524224.02

kédes konflikts

Aizmugures spéka parvada slédza Aizmugures spéka parvada slédzis IESLEGTS un IZSLEGTS rada vienu un

to pasu vertibu.

ACU 524254.31

klime

Transmisijas iesp&joSanas kédes

Transmisijas iespéjot kédé spriegums nepareizs.

RW00482,000024A-25-03DEC13

Diagnostikas traucéjumu kodi—Kabines slodzes centrs (CLC)

Koda nosaukums

Apraksts

lemesls

CLC 000158.00

CLC pieslégtais baroSanas
spriegums augsts

Kabines slodzes centram (CLC) pieslégtais baroSanas spriegums ir virs 15,5V,
kamér dzinéja apgriezieni ir virs 512 apgr./min.

CLC 000158.01

CLC pieslégtais baroSanas
spriegums zems

Kabines slodzes centram (CLC) pieslégtais baroSanas spriegums ir zem 12,5V,
kameér dzin&ja apgriezieni ir virs 1500 apgr./min.

CLC 000158.17

CLC pieslégtais baroSanas
spriegums zems ar izslégtu
dzinéju

Kabines slodzes centram (CLC) pieslégtais baroSanas spriegums ir zem 11,2 V,
kamér dzinéja apgriezieni ir zem 512 apgr./min.

CLC 000158.18

CLC pieslégtais baroSanas

spriegums zems ar dzinéju zem

1500 apgr./min

Kabines slodzes centram (CLC) pieslégtais baroSanas spriegums ir zem 11,2 V,
kameér dzinéja apgriezieni ir zem 1500 apgr./min un virs 512 apgr./min.

CLC 000628.02

CLC EOL datu klume

Kabines slodzes centrs (CLC) atmina ir bojata.

CLC 000629.12

CLC vadibas mezgla klime

Kabines vadibas mezgla (CLC) programmatdrai neizdevas izpildit procesu atvélétaja
laika.

CLC 001079.03

CLC sensora apgades
spriegums augsts

Kabines slodzes centra (CLC) sensora baroSanas spriegums ir virs 5,25 V.

CLC 001079.04

CLC sensora apgades
spriegums zems

Kabines slodzes centra (CLC) sensora baroSanas spriegums ir zem 4,80 V.

CLC 002050.06

CLC kéedes strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka visa stravas slodze uz
vadibas iericém ir virs 130 ampériem, kamér kédes plates temperatira ir zem 115 °C
(239 °F) virs 100 ampériem, bet kédes plates temperatira ir virs 115 vai °C (239 °F),
ilgak par 2 sekundém.

CLC 002362.05

Aizmugures jumta prozektoru
kédeé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba/kreisd aizmugures
jumta prozektoru kéde ir atvérta

CLC 002362.06

Aizmugures jumta prozektoru
kédé strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba vai kreisa aizmugures
jumta prozektoru kéde strava parsniedz drosinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002364.05

Vidé&ja virsbives jumta
prozektoru kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba vai kreisa vidéja
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virsbives jumta prozektoru kéde ir atvérta. Uzmanibu: Atvérta kéde norada, ka
strava esot zem 500 miliampériem (0.5 ampéri).

CLC 002364.06

Vidéja virsbaves jumta
prozektoru kédé strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba vai kreisa vidéja
virsblves jumta prozektoru kéde strava parsniedz droSinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002366.05

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka priek§€ja kreisa vai labas
puses jumta prozektoru kéde ir atvérta.

CLC 002366.06

strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka priek$éja kreisa vai labas
puses jumta proZektoru kéde strava parsniedz dro$inataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002368.05

Kreisa pagrieziena signala
gaismu kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka kreisa pagrieziena signala
gaismu kéde ir atvérta.

CLC 002368.06

Kreisa pagrieziena signala
gaismu kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka kreisa sparna pagrieziena
signalu gaisma vai kreisas jumta bridindjuma gaismas kéde strava parsniedz
droSinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002370.05

Kreisa pagrieziena signala
gaismu kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba sparna pagrieziena
signalu gaisma vai labas jumta bridindjuma gaismas kéde ir atvérta.

CLC 002370.06

Laba pagrieziena signala gaismu
kédeé strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba sparna pagrieziena
signalu gaisma vai labas jumta bridindjuma gaismas kéde strava parsniedz
droSinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002372.05

Bremzu gaismu kédé strava
zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka bremzu gaismu kéde ir
atverta.

CLC 002372.06

Bremzu gaismu kédé strava
augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka bremzu gaismu kéde
strava parsniedz droSinataju vértibu 12 ampéri.

CLC 002378.05

Aizmugures luktura kédeé strava
zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba vai kreisad aizmugures
luktura kéde ir atvérta.

CLC 002378.06

Aizmugures luktura kédé strava
augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka kreisa vai laba aizmugures
luktura kéde strava parsniedz droSinataju vertibu 7 ampéri.

CLC 002598.05

Aizmugures kreisa jumta
gaismas kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka aizmugures kreisa vai
labas puses jumta prozektoru kéde ir atvérta.

CLC 002598.06

Aizmugures jumta gaismas kédé
strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka laba vai kreisa jumta
proZektoru kéde strava parsniedz droSinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 002863.02

Priekséja vejstikla tirttaja slédza
kéde klime

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka diviem no priek$&jo logu
tirltaju slédzu ievadiem (zems, augsts, vai neregulars) ir aktivi viena laika, ilgak par
0,5 sekundém.

CLC 002865.02

Aizmugures véjstikla tiritaja
slédza kedé klime

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka aizmugures logu tiritaju
slédzim tiek dota komanda, ieslégt kamér izslégts vai dota komanda izslégts kamér
ieslégts, ilgak par 0,5 sekundém.

CLC 002872.02

Cela gaismu slédza kédes klime

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté nederigu celu gaismas slédza
statusu (lukturu vadibas aktivas bez vienas slédza komandas, vai priek$gjo lukturu
vadiba aktiva ar divam vai vairakam citdm slédza komandam, vai viena vai vairakas
slédza komandas aktivas bez priek$&jo lukturu komandas).

CLC 522310.05

ELX izejas 1. kédé strava zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka ELX izejas 1. kéde ir
atverta.

CLC 522310.06

ELX izejas 1. kédé strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka ELX izejas 1. kédé strava
parsniedz drosinataju vértibu 12 ampeéri.

CLC 522427.04

Priek$€ja loga tiritaja motora
park ievades kéde traucéta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka atgriezeniska ieeja saite no
prieksSeja tiritaja motora, kas norada tiritaja plaksnes poziciju vai "park" poziciju
trikst. Sis ievads sak lasit 12 V, kad tiritajs plaksne vél nav pabeigusi ciklu, un lasts 0

V, kad plaksne atgriezies sakuma stavokli.

CLC 522433.06

Aizmugures loga tiritaja motora
kéde strava augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka aizmugures loga tiritaja

CLC 522434.06

Priek3éja vejstikla tiritaja motora
zemu apgriezienu kédé strava
zema

motora kéde strava parsniedz drosinataju vértibu 7 ampéri.

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka priek$éja loga tiritaja
motora zemu apgriezienu kéde strava parsniedz droSinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 522435.06

Priek$éja véjstikla tiritaja motora
zemu apgriezienu kédé strava
augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka priek$€ja loga tiritaja
motora augstu apgriezienu kéde strava parsniedz drosinataju vértibu 7 ampéri.

CLC 524016.05

CAN atmodinasanas kédé strava
zema

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka atmodinaSanas kéde ir
atverta.

CLC 524016.06

CAN atmodinasanas kédé strava
augsta

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka atmodinasanas kéde
strava parsniedz dro$inataju vértibu 7 ampéri.

CLC 524259.00

CLC temperatara virs 115
gradiem péc Celsija

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka ta paSa kédes plates
temperatra ir virs 115 vai °C (239 °F), ilgak par 2 sekundém.

CLC 524259.15

CLC temperatdra virs 85
gradiem péc Celsija

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka ta pasSa kédes plates
temperatdra ir virs 85 vai °C (185 °F), ilgak par 2 sekundém.
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TraucéjummekiéSana

CLC 524259.16

CLC temperatara virs 100
gradiem péc Celsija

Kabines slodzes centrs (CLC) vadibas bloks konstaté, ka ta paSa kédes plates
temperatra ir virs 100 vai °C (212 °F), ilgak par 2 sekundém.

JS56696,0000ABE-25-13DEC11
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Pieejamas John Deere publikacijas par apkopi

Tehniska informacija
Tehnisko informaciju iespéjams iegadaties no John

Deere. Publikacijas ir pieejamas drukata vai CD-ROM
formata.

Pasatijumu var veikt, izmantojot vienu no turpmak

minétajam iespéjam:

® John Deere tehniskas informacijas veikals: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

e Talr. 1-800-522-7448
® Sazinieties ar John Deere izplatitaju

Pieejama informacija ietver:
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TS189—UN—17JAN89

DETALU KATALOGI ietver rezerves dalas, kas
pieejamas jisu masinai, ka arT sniedz detalizétus
attélus, lai palidzétu noteikt pareizas detalas. Katalogi ir
arT noderigi montazas un demontazas darbiem.
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TS191—UN—02DEC88
OPERATORA ROKASGRAMATAS nodrosina ar
informaciju par droSibu, ekspluataciju, tehnisko apkopi
un apkalposanu.

TS224—UN—17JAN89
TEHNISKAS ROKASGRAMATAS izklasta informaciju
par masSinas apkopi. Rokasgramatas ietver
specifikacijas, ilustrétas montazas un demontazas
procedras, hidrauliskas ellas plismas diagrammas un
vadojuma diagrammas. DazZiem izstradajumiem ir
atseviSkas rokasgramatas, kas ietver informaciju par
remontu un diagnostiku. Informacija par daziem
komponentiem, pieméram, dzinéju, ir pieejama
atseviSka komponentu tehniskaja rokasgramata.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AERICRIVUTY

TS1663—UN—100CT97

IZGLITIBAS PROGRAMMAS, tostarp piecas
visaptveroSu gramatu sérijas, siki izklasta
pamatinformaciju, neatkarigi no razotaja:

® | auksaimniecibas pamatu sérija aptver tehnologijas
lauksaimnieciba un lopkopiba.

® Sérija par saimniecibu biznesa vadibu apliko "realas
pasaules" probleémas un piedava praktiskus
risindjumus marketinga, finanséSanas, iekartu
izvéles un atbilstibas jomas.

® Rokasgramatas ar pamatinformaciju par apkopi
rokasgramatas parada, ka remontét un tehniski
uzturét bezcela iekartu.

® Rokasgramatas ar pamatinformaciju par masinas
ekspluataciju izskaidro masinas iespéjas un
noreguléjumus, norada, ka uzlabot masinas
veiktsp&ju un ka noveérst nevajadzigas darbibas
lauka.

® Rokasgramatas par kompakto tehniku sniegti
noradijumi iekartu I1dz 40 zirgspékiem uz jagvarpstu
apkalpo$ana un aprikojuma uzturé$ana.

DX,SERVLIT-25-07DEC16
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John Deere tehniskas palidzibas dienests rupéjas, lai varat domat tikai par darbu

John Deere veic jums servisu

\
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TS201—UN—15APR13

PASUTITAJU APMIERINASANA ir priek§ John Deere
svariga.

Jisu dileri nodrosSina jls ar apkalpos$anu, kvalitativam
detalam un servisu:

—Tehniska apkalpoSana un serviss ir atbalsts jisu
aprikojumam.

—Kuvalificéti servisa tehniki un nepiecieSamais
diagnostikas un remonta instruments nodroSina jlsu
iekartai kvalitativu servisu.

PIRCEJA APMIERINASANAS PROBLEMAS
RISINASANAS PROCESS

Jusu John Deere dilers ir pilnvarots atbalstit jasu
aprikojumu un risinat radusas problémas.

1. Ja jUs griezieties pie dilera, sagatavojiet sekojoSu
informaciju:

—Masinas modelis un produkta identifikacijas numurs
—legades datums

—Problémas batiba

2. Apspriediet problému ar dilera servisa menedZzeéri.

3. Ja nepiecieSams, apspriediet problemu ar dilera
menedZeri un veiciet konsultacijas.

4. Ja jusu raduSos problému nevar atrisinat jusu dileris,
IGdziet vinu saistities ar John Deere konsultacijai. Jasu
kontakts ar Ag Customer Assistance Center at 1-866-
99DEERE (866-993-3373) vai e-mail us at www.deere.
com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2-25-02APR02
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