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Uvod

Predmluva

DEKUJEME VAM, Ze jste si zakoupili produkt John
Deere.

Pedlivé si PRECTETE TUTO PRIRUCKU a seznamte
se se spravnym pouzivanim a udrzbou vaseho
produktu. V opacném pfipadé muze dojit k vaznému
Urazu osob nebo k poskozeni zafizeni. Tento navod k
obsluze a vystrazné Stitky umisténi na produktu mohou
byt k dispozici i v jinych jazycich. (S objednavkou se
obratte na prodejce John Deere.)

TUTO PRIRUCKU JE TREBA POVAZOVAT za nedilnou
soucéast vaseho produktu a pfi prodeji produktu musi
zUstat pfiloZena.

HODNOTY VELICIN UVEDENE V TOMTO NAVODU k
pouziti jsou uvedeny v metrickych i angloamerickych
jednotkach. Pouzivejte jen spravné dily a spojovaci
material. Na metrické Srouby, pfip. palcové Srouby jsou
nezbytné rozdilné klice.

Oznaceni stran VPRAVO a VLEVO se vztahuje ke
sméru jizdy stroje nebo naradi vpfed.

IDENTIFIKACNI VYROBNI CISLA (P.I.N.) SI ZAPISTE
na pfisluSné misto v navodu k obsluze. Zaznamenejte
vSechna Cisla pfesné. V pfipadé kradeze produktu se
mohou tato Cisla stat dalezitym pomocnikem v patrani.
Kromé toho Vas prodejce produktil John Deere bude
tato Cisla potfebovat pfi vyfizovani Vasi objednavky
nahradnich dil{i. Zalohu identifikaCnich Cisel si ulozte na
bezpecném misté mimo stroj nebo mimo tento produkt.

ZARUKA je poskytovana jako sougast podptrného
programu John Deere pro zékazniky, ktefi provadéji
obsluhu a udrzbu stroje podle pokynt v tomto navodu k
obsluze. Zaruéni podminky jsou popsany na zaru¢nim
listu nebo prohlaseni, které obdrzite od svého prodejce.

Tato zaruka vam zajistuje, ze spole¢nost John Deere
bude podporovat své vyrobky v pfipadég, Ze se u nich v
zarucni dobé vyskytnou zavady. Za uré€itych podminek
poskytuje John Deere rovnéz moznost zdokonaleni
vyrobku v misté pouzivani, ¢asto bezplatné, a to i pokud
jiz zarucni doba vyrobku uplynula. Pokud je s vyrobkem
zachazeno nespravnym zpusobem, nebo pokud byl
upraven mimo specifikace vyrobce, zaruka pozbyva
platnost a zdokonaleni vyrobku muze byt odepfeno.

Pokud nejste pavodni vlastnik tohoto produktu, ve
vlastnim zajmu se obratte na svého mistniho prodejce
John Deere a sdélte mu vyrobni Cislo stroje. Spole€nost
John Deere vas tak maze snadnéji informovat o raznych
zalezitostech a zdokonalenich svych vyrobku.

Vyrobni &islo:

J856696,0000C4C-16-03FEB17

Knihkupectvi s technickymi informacemi o
produktech John Deere

V dlsledku zmén produktu, ke kterym doslo az po
vytisténi, nemusi byt v tomto dokumentu piné
predstavena funk&nost produktu. Pfed zahajenim prace
si pfectéte nejnovéjSi navod k obsluze. Chcete-li ziskat
kopii, pozadejte svého prodejce nebo navstivte www.
deere.com a pomoci odkazu "Search for Agricultural
Equipment Operator's Manuals" (Hledat navody k
obsluze zemédélskych zafizeni) vyhledejte knihovnu s
technickymi informacemi o produktech John Deere.

CZ76372,000071F-16-17FEB17




Obsah

Strana

Bezpeénost
Rozlisujte bezpecnostni informace ..................
VYZNAM VYSTRAZNYCH NAPISU
Dodrzujte bezpe¢nostni pokyny
Bezpelné provadéni udrzby
Spravné pouzivani stupacéek a madel...............
Bezpecna manipulace s elektronickymi

soucCastkami a konzolami ...l 0
Spravné pouzivani elektronického displeje ......... 0
Bezpecna obsluha navadécich systéma............ 0

Spravné pouzivani bezpecnostniho pasu .......... 05-3
Prevence Urazl elektrickym proudem a

107 U 05-4
Nevystavujte se polim s vysokou radiovou

frekvenci ... 05-4
Vyhybejte se elektrickym vykonovym

VEdeNIM. ..o 05-4
Synchronizace stroji — slySitelné tony .............. 05-4
Informace o zakonech a dodrzovani
predpist
ES ProhlaSeni o shod& ..., 20-1
Piehled systému
Popis &iNnosti ... 30-1
Kompatibilita automatizace synchronizace

SIrOjE o 30-1
Kompatibilita sdilenych dat synchronizace

SHOJE .o 30-2
Aktivace systému Synchronizace strojl ............ 30-3
Nastaveni — konfigurace komunikaéni
radiové sité stroje
Nastaveni Sité ... 60A-1
Sprava Siti ....oooii 60A-3
Ztrata spojeni s bezdratovou siti .................. 60A-4
Ztrata spojeni s bezdratovou siti .................. 60A-4
Nastaveni — konfigurace automatizace
synchronizace stroji — vedouci stroj
(sklizeci mlati¢ka)
Nastaveni vybaveni ..., 60B-1
Nastaveni navadéni ................coooiiiiiiiiia. 60B-2
Nastaveni — konfigurace automatizace
synchronizace stroji — nasledovnik (traktor)
Nastaveni vybaveni ...............ccooiiiiiiiiiin. 60C-1
Nastaveni navadéni ..., 60C-2

Strana

Nastaveni — konfigurace automatizace
synchronizace stroji — hlavni stranka
Nastaveni vychozich stranek ...................... 60D-1
Provoz — automatizace synchronizace strojt
Provoz automatizace synchronizace stroji —

rezimnavadéni ..., 70A-1
Provoz automatizace synchronizace strojl —

vedouci stroj (sklizeci mlaticka) ................ 70A-2
Provoz automatizace synchronizace stroji —

Nasledovnik (traktor) .................coooii 70A-3
Kalibrace vychoziho bodu ..................... ... 70A-5
Jemné Upravy .........cooieiiiiiiiiiiiii s 70A-6
Pozadavek na vylozeni — vedouci stroj ........... 70A-7
Pozadavek vylozeni — nasledovnik................. 70A-7
Nastaveni — konfigurace sdilenych dat
synchronizace stroju
Nastaveni — zdroje ...........ccooviiiiiiiiiiinnn.. 60E-1
Sdilena data synchronizace stroji —

nastaveni ... 60E-1
Sdileni mapy pokryti ... 60E-2
Sdilena data synchronizace stroji — provoz
Spojit sdilena data ... 70B-1
Stavovy indikator ... 70B-3
Spravce usporadani ... 70B-4
Smazat sdilené mapy pokryti ...................... 70B-4
Sdileni linii navadéni ................................ 70B-6
Zjistovani a odstranovani zavad
Diagnostika automatizace synchronizace

strojil — vedouci stroj (sklizeci mlati¢ka)......... 80-1
Diagnostika automatizace synchronizace

stroji — Nasledovnik (traktor) ..................... 80-1
Diagnostika sdilenych dat synchronizace

StrojU ..o 80-1
Zjistovani a odstrariovani zavad ..................... 80-3
Diagnostické kody zavad — Ridici jednotka

opérky ruky (ACU) .......cooiiiiiiiii i, 80-4
Diagnostické kody zavad — rozvodna skfifika

kabiny (CLC) ....oviiii e 80-7

Pdvodni pokyny. VSechny informace, obrazky a technické udaje uvedené v této
publikaci vychazeji z nejnovéjsich informaci dostupnych v dobé vydani.
Vyrobce si vyhrazuje pravo provadét zmény bez predchoziho upozornéni.

COPYRIGHT © 2017
DEERE & COMPANY
Moline, lllinois
All rights reserved.




Bezpecnost

RozlisSujte bezpeénostni informace

T81389—UN—28JUN13
Toto je vystrazny symbol. Uvidite-li tento symbol na stroji
nebo v navodu k pouzivani, dbejte zvySené opatrnosti,
protoze hrozi nebezpeci zranéni.

Dodrzujte vSechny bezpec¢nostni pokyny i vSeobecné
bezpelnostni pfedpisy.

DX,ALERT-16-29SEP98

o

VYZNAM VYSTRAZNYCH NAPISU

A\ NEBEZPE

~ y

Cl

A VAROVANI

A POZOR

NEBEZPECI; Vystrazny napis NEBEZPECI oznaduje
nebezpecénou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabranéno — bude mit za nasledek umrti nebo vazné
poranéni.

VAROVANI; Vystrazny napis VAROVANI oznaduje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabranéno — by mohla mit za nasledek umrti nebo
vazné poranéni.

POZOR; Vystrazny napis POZOR oznacuje
nebezpecénou situaci, kterd — pokud ji nebude
zabranéno — by mohla mit za nasledek drobné nebo
stfedné zavazné poranéni. Napis POZOR také muze
upozorfiovat na nebezpeéné postupy souvisejici

s udalostmi, které mohou vést k poranéni osob.

Vystrazné napisy NEBEZPECI, VAROVANI nebo
POZOR se pouzivaji spole¢né s vystraznymi symboly.
Heslo NEBEZPECI oznacuje nejvaznéjsi riziko.
Vystrazné znacky NEBEZPECI a VAROVANI jsou
umistény v blizkosti zdroju nebezpedéi. Vystrazné
znacky typu POZOR udavaji obecné zasady

bezpecnosti. Oznaceni POZOR upozorriuje také na
bezpelnostni pokyny v této pfirucce.

DX,SIGNAL-16-050CT16

Dodrzujte bezpe€nostni pokyny

TS201—UN—15APR13
Peclivé si prec¢téte vSechny bezpecénostni pokyny
uvedené v tomto navodu a vystrazné Stitky umisténé na
stroji. Dbejte, aby Stitky s bezpe€nostnimi pokyny byly
vzdy Citelné. PoSkozené Stitky vymérite, chybéjici Stitky
doplite. Zajistéte, aby nova pfisluSenstvi a nahradni dily
byly vZzdy opatfeny platnymi vystraznymi Stitky.
Nahradni vystrazné Stitky jsou k dispozici u prodejce
firmy John Deere.

Na dilech a soucastech od jinych dodavateli mohou byt
uvedené doplnikové bezpelnostni informace, které
nejsou obsazené v tomto navodu k pouZiti.

Pfed zahajenim prace se seznamte s obsluhou stroje a
s jeho ovladacimi prvky. Nedovolte, aby se strojem
pracovala neseznamena osoba.

Stroj udrzujte stale v dobrém stavu. Nepovolené zmény
provedené na stroji zhorSuji jeho funkce, sniZuji
bezpelnost provozu a zkracuji Zivotnost stroje.
Neporozumite-li nékteré ¢asti navodu k pouZiti,
informujte se u svého prodejce firmy John Deere.

DX,READ-16-16JUN09
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Bezpecnost
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Bezpecéné provadéni udrzby

TS218—UN—23AUG88
Pfed zacatkem prace se dukladné seznamte
s postupem udrzby. Pracujte na Cistém a suchém misté.

Nikdy nepromazavejte, neprovadéjte udrzbu ani
nesefizujte vozidlo, které je v pohybu. Dbejte, aby
nedoslo k zachyceni rukou, nohou nebo odévu
pohyblivymi sou€astmi. Zastavte vdechna hnaci Ustroji
a pomoci ovladacich prvkl odtlakujte potrubi a hadice
soustavy. Spustte nafadi na zem. Zastavte motor.
Vytahnéte klicek ze spinaci skfifiky. Nechejte stroj
vychladnout.

Dily stroje, které musi byt pfi adrzbé zvednuty, zajistéte
pevnymi podpé&rami.

VZdy dbejte na dobry stav a odborné provedenou
montaz vSech dill. PoSkozené ¢asti okamzité opravte.
Opotiebené nebo poskozené dily vyménte. Odstrante
vSechny nanosy mastnoty, oleje nebo bahna.

U zafizeni s vlastnim pohonem odpojte pred
nastavovanim elektrické soustavy nebo svareni na stroji
zemnici kabel baterie (-).

Dfive nez zahgjite servis elektrického systému nebo
svareni na stroji, odpojte kabelové svazky u vle€eného
naradi.

Pad pfi ¢isténi nebo jinych pracich ve vySkach muaze
vést k vaznému poranéni. Pro snadny pfistup ke
kazdému mistu montaze pouzijte Zebfik nebo ploSinu.

Pouzivejte pevné a bezpecné opérné body pro ruce a
nohy.

DX,SERV-16-28FEB17

Spravné pouzivani stupacéek a madel

T133468—UN—15APR13
Zabrarite padu. PFi nastupovani a vystupovani budte
otoCeni ke stroji. Udrzujte tfibodovy kontakt se
stupackami, madly a zabradlim.

Dbejte zvlast velké opatrnosti v kluzkych podminkach
pfi vyskytu bahna, snéhu a vlhkosti. UdrZujte stupacky
Cisté, zbavené mazacich tukl a oleji. Nikdy
neseskakujte ze stroje. Nikdy nevystupujte na stroj ani
nesestupujte ze stroje, je-li v pohybu.

DX,WW,MOUNT-16-120CT11

Bezpecna manipulace s elektronickymi
soucastkami a konzolami

TS249—UN—23AUG88
Pad béhem montaze nebo demontaze elektronickych
soucasti namontovanych na zafizeni mize byt pfic¢inou
vazného poranéni. Pro snadné dosazeni na kazdé
montazni misto pouzivejte zebfik nebo plosinu.
Pouzivejte pevné a bezpeéné opéry hornich a dolnich
konc&etin. Nemontujte ani nedemontujte soucasti
v mokrych ani mrazivych podminkach.

Pokud montujete nebo opravujete zakladnovou stanici
RTK na véz nebo jinou vysokou konstrukci, pouzivejte
horolezce s osvéd&enim.

Pokud montujete nebo opravujete stozar GPS pfijimace
vyuZivaného pro nafadi, pouzivejte spravné techniky
zvedani a spravné ochranné vybaveni. Stozar ma
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Bezpecnost

velkou hmotnost a obtizné se s nim manipuluje. Pokud
neni montazni misto pfistupné ze zemé nebo servisni
ploSiny, je nutna pfitomnost dvou osob.

DX,WW,RECEIVER-16-24AUG10

Spravné pouzivani elektronického displeje
Elektronické displeje jsou sekundarni zafizeni, ktera
pomahaji fidi¢i provadét prace na poli, zvySuji jeho
komfort a zajistuji zabavu. Displeje nabizeji Siroky
rozsah funkénosti, jsou vyuzivany v mnoha riznych
systémovych aplikacich stroje a mohou byt vyuzivany
s ostatnimi sekundarnimi zafizenimi, jako jsou napf.
rucni elektronicka zafizeni.

Sekundarni zafizeni je libovolné zafizeni, které neni
nutné k provozovani stroje v ramci jeho primarniho
uréeni. Za bezpeény provoz a fizeni stroje vzdy
odpovida Fidic.

Aby béhem provozu stroje nedochazelo k Urazim:

® Nastavte displej do spravné polohy v souladu

s ndvodem k montazi. Zkontrolujte, Ze je zafizeni
zajisténo a nepfekazi ve vyhledu Fidi¢e nebo pfi
obsluze ovladacich prvka stroje.

Nenechavejte se displejem rozptylovat. Zlstante
pozorni. Vénujte pozornost stroji a sledujte okoli.

Za pohybu stroje neménte nastaveni ani
nepfistupujte k funkcim, které vyZaduji delsi
pouzivani ovladacich prvkl displeje. Nez se pokusite
o Cinnosti tohoto druhu, zastavte stroj na bezpe¢ném
misté a zaparkujte ho.

Nikdy nenastavujte hlasitost tak silnou, abyste
neslySeli vnéjsi provoz a vozidla zachranné sluzby.

K zajisténi bezpecného provozu mohou byt nékteré
funkce displeje neaktivni, dokud se neomezi pohyb
stroje nebo dokud nebude stroj zaparkovan. Zanedbani
bezpecnostni funkce mize znamenat poruseni
prislusnych pravnich predpist a zpUsobit poSkozeni,
vazné zranéni nebo smrt.

Funkce displeje pouzivejte, pouze pokud vam to
okolnosti dovoluji bezpeéné a v souladu s poskytnutym
navodem. Béhem pouzivani sekundarniho zafizeni
vzdy dodrzujte pravidla silni¢niho provozu, zakony
daného statu a mistni dopravni predpisy.

DX,ELEC,DISPLAY-16-13JAN15

Bezpecna obsluha navadécich systémi
Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pfed viezdem
na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci systémy.
Pfi jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte) navadéci
systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka obsluhy za
ucelem ucinnéjsiho provadéni operaci na poli. Za drahu
stroje vzdy odpovida fidi€. Navadéci systémy

automaticky nedetekuji pfekazky &i jiné stroje ani
nezabrani kolizim s nimi.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni stroje. Mezi né patfi zejména
AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™ a Synchronizace strojU.

Predejdéte urazim obsluhy a jinych osob:

® Je zakazano vystupovat na stroj nebo z négj

sestupovat, je-li v pohybu.

Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
navadéciho systému.

- Jestlize pouzivate iTEC™ Pro, ovérfte, zda jsou
nastaveny pfesné hranice.

- Jestlize pouzivate aplikaci Synchronizace stroju,
zajistéte, aby domovsky bod nasledovnika byl
kalibrovan s dostateCnou vzdalenosti mezi stroji.

e Budte pozorni a sledujte okoli.

® Pfevezméte fizeni na volantu, pokud je nezbytné

predejit nebezpeci na poli, vyhnout se osobam,

zafizeni nebo jinym pfekazkam.

Zastavte provoz, pokud nizka viditelnost ovliviiuje

vasi schopnost fidit stroj a rozeznat osoby nebo

pifekazky v draze stroje.

Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci

stroje a pfizplUsobte rychlost stroje.
JS56696,0000ABC-16-02DEC13

Spravné pouzivani bezpeénostniho pasu

TS1729—UN—24MAY 13
Zabrarite zranéni rozdrcenim nebo smrti pfi pfevraceni
stroje.

Tento stroj je vybaven konstrukci ochranného ramu
chraniciho pfi pfevraceni (ROPS). Pfi pouzivani
ochranného ramu ROPS POUZIVEJTE bezpec&nostni
pas.

® Uchopte pas za sponu a ovinte pas okolo téla.
e Zasurite sponu do upinace. Ozve se cvaknuti.

AutoTrac je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
iGuide je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
iTEC je obchodni znacka Deere & Company

RowSense je obchodni znacka Deere & Company
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Bezpecnost

® Tahem za sponu se ujistéte, zda je pas dukladné
upevnén.

® Pas musi tésné obepinat kycle.

Pokud spojovaci material, spona, pas nebo navijeci
zafizeni vykazuji stopy poskozeni, vymérite cely
bezpecénostni pas.

Zkontrolujte bezpe€nostni pas a jeho montazni prvky
alespon jednou ro¢né. Vénujte pozornost poSkozeni,
jako napf. trhlinam, tfepeni, nadmérnému nebo
neobvyklému opotfebeni, blednuti nebo abrazi. PFi
vymeéné systému bezpecnostnich pasl pouzivejte
pouze nahradni dily schvalené pro typ vozidla. Obratte
se na svého prodejce John Deere.

DX,ROPS1-16-22AUG13

Prevence urazu elektrickym proudem a
pozart

— ©

PC12631—UN—04JUN10
Bateriemi napajené zafizeni nebo jiné zdroje
elektrického napajeni predstavuji riziko urazu
elektrickym proudem, jiskfeni nebo v pfipadé zkratu
riziko vzniku elektrického oblouku. Zkraty elektrickych
obvodl mohou vytvaret teplo dostacujici k popaleni
0sob nebo zapaleni &i roztaveni béznych materialu.

Abyste predesli riziku Urazu elektrickym proudem,
popaleni nebo potencialnimu riziku pozaru, nez zacnete
provadét instalaci nebo servis, vZdy odpojte od zafizeni
akumulatorovou baterii nebo jiny zdroj elektrického
proudu.

® QOdpojte svorku uzemnéni (ukostfeni) akumulatorové
baterie (zaporna svorka [-]).
® Odpojte a vyjméte akumulatorovou baterii.

e \/ypnéte hlavni akumulatorovou baterii nebo jiny
zdroj elektrického napajeni.

e Odpojte zdroj elektrického napajeni od zafizeni.

Pfi instalaci elektrického zafizeni je potfeba znat a
dodrzovat vSechny mistni zakony a pfedpisy.

HC94949,0000487-16-27JAN14

Nevystavujte se polim s vysokou radiovou

frekvenci

(s ))) -

PC12632—UN—04JUN10
Pfedchazejte drazdm v disledku vystaveni se polim s
vysokou radiovou frekvenci u antény. Nedotykejte se
antény v dobé&, kdy systém vysila. Pfed instalaci nebo
servisem vzdy odpojte napajeni od antény.

Je tfeba, aby mezi anténou a obsluhou nebo okolnimi
osobami byla vzdalenost minimalné 20 cm (8 in.).

J856696,0000C0E-16-11DEC12

Vyhybejte se elektrickym vykonovym
vedenim.

PC13658—UN—08NOV11
Anténa stroje mize byt tak vysoko, ze by se mohla
dotknout volné visicich elektrickych kabel(. Zabrarite
téZzkému urazu elektrickym proudem:

e Béhem pouzivani nebo pfepravy stroje se vyvarujte
kontaktu se vSemi nizko visicimi elektrickymi kabely.

HC94949,0000488-16-24JAN14

Synchronizace stroju — slysitelné tony

Po deaktivaci synchronizace stroju zazni zvukovy
signal. Pokud zazni zvukova signalizace deaktivace
synchronizace strojli, pfevezméte fizeni stroje, abyste
predesli nebezpeci na poli, vyhnuli se osobam,
zafizenim nebo jinym prekazkam.

CZ76372,0000534-16-310CT12
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Informace o zakonech a dodrzovani predpisu

ES Prohlaseni o shodé

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, Ze:
Produkt: Synchronizace stroju John Deere

splfiuje/splfuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych norem:

SMERNICE ¢isLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/EC Priloha Il
Smeérnice pro radiové a telekomunikaéni 1999/5/ES Priloha lll
terminalové zafizeni (R&TTE)

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spole€enstvi pro vytvorfeni technického popisu vyrobku:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Regionalni centrum Mannheim
John Deere Strasse 70
D-68163 Mannheim, Némecko

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Misto vydani prohlaseni: Kaiserslautern, Némecko
Datum vydani prohlaseni: 9. prosince 2011 Jméno: Aaron Senneff

Vyrobni zavod: John Deere Intelligent Solutions Group Pracovni pozice: Engineering Manager, John Deere
Intelligent Solutions Group

DXCE01—UN—28APR09
HC94949,0000AF5-16-15FEB17
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Prehled systému

Popis c¢innosti

POZNAMKA: U funkci sdileni dat mapy pokryti a linie
navadéni stroje John Deere souvisi presnost
sdilenych map pokryti a linii navadéni s drovni
pFesnosti piijimace StarFire™. Cim vy$$i je uroveri
pfesnosti, tim vyssi je také pfesnost sdileni mapy
pokryti a linii navadéni.

Synchronizace stroju John Deere umozriuje
bezdratovou komunikaci mezi displeji GreenStar™ 3
2630 a synchronizovany pohyb mezi kompatibilnimi
stroji.

e Komunikacni radio stroje (MCR) ovladajici
synchronizaci stroje muze sdilet informace se
strojem, ktery je v zamérné ose.

Synchronizace stroju provadéna modularni
telematickou branou (MTG) muze sdilet informace
pres mobilni sit’ prostfednictvim spole€nosti John
Deere do vice strojii bez ohledu na jejich polohu.

(DalSi informace najdete v navodu k obsluze
komunikaéniho radia stroje.)

Logistika sklizné umozfiuje komunikaci o hladiné
zrni v zasobniku sklizeci mlaticky se vSemi displeji
GS3 2630 v ramci sité synchronizace stroju. Stranka
mapy displeje GS3 2630 zobrazuje nazvy strojli (az
do délky péti znak(l) a polohy stroju v ramci sité
synchronizace strojl. Informace jsou pfenaseny mezi
stroji pomoci zafizeni MCR.

Sdilena data synchronizace stroju

o Sdileni mapy pokryti umozriuje strojim pracujicim
na stejném poli sdilet data pokryti. Tyto informace
zvySuji ucinnost tim, ze umoznuji vice strojim
pracovat na stejném poli v blizsi vzdalenosti
efektivnéji. Pouziti sdileni mapy pokryti s Rizenim
sekci snizuje vstupni naklady prostfednictvim
aplikace produktu podle potfeby a bez ohledu na to,
ktery stroj produkt aplikuje.

Sdileni linii navadéni umoznuje bezdratové sdileni
linii navadéni v pfimé stopé mezi stroji. PFijimajici
displej GS3 2630 vykresili linie navadéni od stopy 0.
Stroje mohou pouZivat linie navadéni pro navadéni
Parallel Tracking™ a AutoTrac™.

HC94949,0000AF6-16-10FEB17

Funkce
synchronizace MCR MTG
strojt
Automatizace sklizné Ano Ne
sklizeci mlatikou
Logistika sklizné Ano Ne
Sdileni mapy pokryti Ano Ano
Linie navadéni —
sdileni Ano Ano

Automatizace synchronizace strojt

e Automatizace sklizné sklizeci mlati€kou navadi
traktor a vozidlo na zrni na pfedem stanovenou pozici
k vyloZeni relativné k urcité sklizeci mlati¢ce. Funkce
automatizace sklizné sklizeci mlatiCkou zahrnuje ffi
dulezité oblasti:

Provozni zoéna je oblast, kterda umozruje pfedat

fizeni automatice.

Kalibra€ni zéna je oblast, ktera umoZnuje
kalibrovat vychozi bod.

Vychozi bod je misto posunuté ve sméru jizdy i
stranové, na které se traktor vrati, kdykoliv se
synchronizuje s urCitou sklizeci mlati¢kou.

Je-li automaticka synchronizace stroje aktivni, navadi
traktor a vozidlo na zrni do vychozi polohy nastavené
relativné k urcité sklizeci mlati€ce. Traktor a vozidlo
na zrni udrzuji za provozu stanovenou polohu.
Automaticka synchronizace stroje vyuziva k fizeni
traktoru systém AutoTrac™ a jeho pokrocilé
nastaveni. Automaticka synchronizace stroje udrzuje
posun ve sméru jizdy i stranové mezi sklizeci
mlatiCkou a traktorem s pouzitim informaci z
pfijimacl StarFire™ 3000. Informace jsou pfenaseny
mezi stroji pomoci zafizeni MCR.

StarFire je ochranna znamka Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

Kompatibilita automatizace synchronizace
stroje
Automatizace synchronizace stroji je kompatibilni:

POZNAMKA: Aktualizujte software na nejnovéjsi verzi.

Displej GreenStar™ 3 2630

Komunikaéni radio stroje (MCR)

Pfijimac StarFire™ 3000 se sdilenym signalem
Pfijimac StarFire™ 6000 se sdilenym signalem

Kompatibilita s traktory John Deere:

BR (IVT™)
7R (IVT™, CQT, a €23™)

8R (IVT™, PST a e23™)

8RT (IVT™, PST [S. N. 902501-] a €23™)
8x30 (IVT™ a PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

IVT™ (plynule variabilni pfevodovka)

Parallel Tracking je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
IVT je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.
e23 je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.
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Prehled systému

CQT (prevodovka CommandQuad™ II)
PST (pfevodovka PowerShift)

e23™ (23rychlostni pfevodovka PowerShift s Efficiency
Manager™)

Kompatibilita se sklizecimi mlaticCkami John Deere:

Rada S

Rada T

Rada W (s.¢. 730101-)

Rada C (s.¢. 730101-)

Rada 70 (k zobrazeni informaci o naplnéni
zasobniku zrna je tfeba doplhkova souprava)

e Rada 60 (neposkytne informace o napinéni
zasobniku zrna)

Systém synchronizace stroji neni kompatibilni s

témito zafizenimi:

® Originalni displeje GreenStar™, GreenStar™ 2 1800
a GreenStar™ 2 2600

® Originalni pfijimace StarFire™, StarFire™ 300 a
StarFire™ iTC

Omezeni odpovédnosti:

A POZOR: Synchronizace stroji nedetekuje

prekazky ani kolemstojici a ani se jim nevyhyba.
Aby nedoslo k urazu, budte ve stfehu a
kontrolujte stale volant dle potreby, aby nedoslo
ke kolizim.

1m (3 ft.)

PC17944—UN—04NOV13

CommandQuad je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.
Efficiency Manager je ochranna znamka spolecnosti Deere &
Company

GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
StarFire je ochranna znamka Deere & Company

® Automatizace synchronizace stroji neni ur¢ena pro
koncové otocky.

e Automatizace synchronizace stroju nekompenzuje
rozdily ve svahu mezi stroji.

® Automatizace synchronizace strojli nepodporuje
provoz s jakoukoli soucasti stroje nebo vybaveni ve
vzdalenosti blizSi nez 1 m (3 ft) k ostatnim strojiim
nebo vybaveni.

e Automatizace synchronizace stroju nepodporuje
provoz pfi jizdé sklizeci mlati¢ky rychlejsi nez 16,0
km/h (10 mph).

POZNAMKA: PoZadovana miniméini rychlost pro
kloubové traktory fady 9xxx je 2 km/h (1.2 mph) pfi
najizdéni, sledovani stopy a nastaveni vychoziho
bodu.

Nejlepsi vykon automatizace synchronizace stroju:

® Pfima stopa je presnéjsi nez zakfivena stopa.

® Pokud nepouzivate pfimou stopu, niZsi rychlosti jsou
presnéjsi nez vyssi rychlosti.

® Mirné zatacCky jsou pfesnéjsi nez ostiejSi zatacky.

e Kloubové traktory vykazuji dfive uvedené
vykonnostni odchylky vice nez ostatni platformy.

® Synchronizace stroje vyzaduje pro optimalni vykon
sefizeni pokrocCilych nastaveni systému AutoTrac™.

Sdileny signal umoznuje dvéma pfijimacim sdilet
korekéni signal pfi nasazeni dvou pfijimaci. To zvySuje
celkovou presnost systému s pouzitim té nejlepsi
aktivace v obou pfijimacdich a snizeni variance mezi
dvéma pfijimadi.

Sdileny signal je kompatibilni s rdznymi modely
pFijimacl, ale pfijima¢ StarFire™ 3000 musi byt
nastaven jako Vedouci stroj a pfijima¢ StarFire™ 6000
jako Sleduijici stroj.

Pfi pouziti sdileného signalu se systémem AutoTrac™
se presvéddte, Ze displeje maji spravnou aktivaci
AutoTrac™ pro danou uroveri signalu. Aktivace
AutoTrac™ SF1 nebude fungovat, pokud ma pfijimac
vySSi presnost ze sdileného signalu.

Zakupte aktivaci funkci Synchronizace stroju a
nainstalujte sadu MCR na vS8echny stroje, které budou
pracovat ve stejné siti.

HC94949,0000C91-16-21NOV17

Kompatibilita sdilenych dat synchronizace
stroje

POZNAMKA: Pred aktualizaci softwaru dokoncete
v8echny operace na poli. Provedeni aktualizace
pfed dokonéenim operaci povede ke ztraté map
pokryti.

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Prehled systému

Aby bylo mozné pracovat se Synchronizaci stroju John
Deere, displeje GreenStar™ 3 2630 musi pracovat se
stejnymi verzemi softwaru. Aktualizujte vSechny
nezbytné soudasti na nejnovéjsi verzi.

Pozadavky

® Displej GS3 2630
o Komunikaéni zafizeni
- Komunikacni radio stroje (MCR)
- 3G Modularni telematicka brana (MTG)
® Pfijimac¢ StarFire™ 3000
e Pfijima¢ StarFire™ 6000

Sdilena data synchronizace strojl podporuji dva stroje v
synchronizaci souc¢asné. Pfi pouziti vice nez dvou stroju
nemuze byt zaru€en pozadovany vykon.

Podle poctu aplikaci GreenStar™ pouzivanych v displeji
GS3 2630 Ize pfidat dalSi stroje.

Pfiklady aplikaci, které mohou ovliviiovat vykon:
® \/yuzivani lokatoru odridy

e Zobrazovani map provedenych aplikaci

® \yuzivani navadéni naradi

® Predpisy podle mapy

¢ Ridici jednotky ISO jinych vyrobct

HC94949,0000C97-16-27NOV17

Aktivace systému Synchronizace strojt
Aktivace potfebné pro vedouci stroj:

® Synchronizace stroju

Aktivace potfebné pro sledujici stroj:
® Synchronizace stroju

e AutoTrac™

e Automatizace rychlosti vozidla

Za ucelem provozu systému Automatizace
synchronizace strojl je nutné zakoupit aktivaci systému
od prodejce znacky John Deere.

HE
==
EHE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
StarFire je ochranna znamka Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

ormsin

PC17340—UN—240CT13

Tlacitko GreenStar™

2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

GS3

PC21183—UN—20MAY 15
Tlac¢itko GreenStar™

3. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

n
Aﬁmhnsq Memorny
Serial Number: PUAUZ CGO00000
Challenge Cade: hgzs q5u
Confirmation Code: X 92 G

PC24983—UN—16NOV17

Selup ‘Sunmmany

Karta Aktivace

A—Karta Aktivace
B—Tlacitko Zadat kod

4. Zvolte kartu Aktivace (A).
5. Stisknéte tlacitko Zadat kéd (B).

Enter Code

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed equipment. It is
recommendead to insure display at full value,
including activations.

7%

Cancel

PC23704—UN—10FEB17
Zadat kéd

A—Pole pro zadani kédu
B—Tlacitko Pfijmout

6. Zadejte kod (A).
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Prehled systému

7. Stisknéte tlaCitko PFijmout (B).

HC94949,0000C92-16-21NOV17
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Nastaveni — konfigurace komunikaéni radiové sité stroje

Nastaveni sité

Nastavte vSech displeje GreenStar™ 3 2630, které
budou ve stejné siti.

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Tlacitko GreenStar™

2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

PC21184—UN—20MAY15
Tlacitko Zarizeni

3. Stisknéte tlac¢itko Zafizeni.

.0
Ky Name on Metwork
Hetwork Name - e
S -

Wirdless Status  Not Connected

Other & in Metwork

¥

PC21918—UN—O09DEC15
A—Karta Sit’

B—Zadavaci pole Moje jméno v siti

C—Tlaéitko Zobrazit sité

4. Vyberte kartu Sit' (A).

GreenStar je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company

POZNAMKA: Moje jméno v siti (B) je omezeno na osm
znaku. Na mapach se zobrazuje pouze 5 znakd.

5. Zadejte Moje jméno v siti.
6. Zvolte tlacitko Zobrazit sité (C).

View Networks

Refresh
Metwork List

L Stadus

f

Manage G
Metworks

| Accept

PC21889—UN—25NOV15

A—Stav
B—Tlacitko Sprava siti.

POZNAMKA: Stav (A) zobrazuje stav drétového spojeni
mezi komunikacnim radiem stroje (MCR) a
displejem GS3 2630.

7. Zvolte tlaCitko Sprava siti (B).

Manage Networks

Auto
Name Connect

Add New

PC14346—UN—08DEC11

A—Tlacitko Pridat novou sit’
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Nastaveni — konfigurace komunikacni radiové sité stroje

8. Stisknéte tlacitko Pfidat novou sit (A).

Edit Network Information

7 30

Cancel Accept

View Networks

Manage
Metworks

e Status

. Tiedd netwwork

field network

o

£

Accept

PC21891—UN—30NOV15
A—Tlacitko Pripojit

PC21890—UN—25N0OV15

A—Nazev sité
B—Rozeviraci nabidka Kanal
C—Tlacitko Prijmout

POZNAMKA: Nézev sité je nutné zadat stejné pro
vdechny stroje ve stejné siti. Nazev sité musi
obsahovat od 6 do 20 znakd.

9. Zadejte nazev sité (A).

10. Z rozeviraci nabidky vyberte moznost Kanal (B).

POZNAMKA: Pokud zaznamenate béhem provozu

ruseni radia, zvolte jiny vodici profil v rozeviraci
nabidce.

(Dalsi informace najdete v navodu k obsluze
komunikacniho radia stroje.)

11. Zvolte tlagitko Pfijmout (C).

12. Zvolte tlacitko Pfijmout na strance Sprava siti.

POZNAMKA: Displej se automaticky pfipoji k naposledy
pouZité siti. Pfepnuti nebo zadani novych siti
vyZaduje zadani od operatora. Pfipojeni k siti muzZe
trvat aZ 3 minuty.

13. Vyberte tlacitko Pfipojeni k siti (A).
POZNAMKA: Chcete-li provést odpojeni od sité, vratte

se na stranku Zobrazeni siti a stisknéte tlacitko
Odpojit.

My Mame on Metworke || clr @

@—P Network Name  nvnetwork

WView Networks
Channel

Otherd in Networke

- all —@

PC21919—UN—09DEC15
Stranka Sit stroje 1
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Nastaveni — konfigurace komunikacni radiové sité stroje

==

My Hame on Metwork | F vy
©—-‘Helwnrkﬂm nymetwork

®_’Chmnd c
®-.- WViireless Stalus Connected

Cther s in Network

. -

¥

PC21920—UN—09DEC15
Stranka Sit stroje 2

A—Nazev stroje 1 v siti

B—Nazev stroje 2 v siti

C—Nazev sité

D—Tlacitko Zobrazit sité

E—Vodici profil sité

F—Stav bezdratové sité

G—Nazev stroje 2 na strance Sit stroje 1
H—Nazev stroje 1 na strance Sit’ stroje 2

Po uspésSném nastaveni a pfipojeni sité na displejich
obou stroju se nazev stroje 1 v siti zobrazi na displeji
stroje 2. Nazev stroje 2 v siti se zobrazi na displeji stroje
1.

HC94949,0000AF4-16-30MAR17

Sprava siti

Manage Networks

Name 4"® ot

r - "1: :i ) 1D

f wmeetveork On - Edit fieiate
nymetweork-2 Off Edit I [ Delete ]
nymetveork 3 OFF [ Edit I [ Delote ]

Add MNew

Vice siti

PC14373—UN—08DEC11

A—Nazev sité
B—Automatické pripojeni
C—Tlacitko Upravit sit’
D—Tlacitko Odstranit sit’
E—Tlaéitko Pridat novou sit’

® Pokud je zapotiebi vice siti, zobrazi se na strance
Sprava siti. Obsluha si vybira pozadovanou sit ze
seznamu.

e Automatické pfipojeni (B) zobrazi jako zapnutou vzdy
pouze jednu sit. Automatické pfipojeni voli ve
vychozim stavu naposledy pouzitou sit. Pokud chce
jinou sit, obsluha se musi ruéné pfipojit k dané siti,
kterd pak bude novou vychozi siti automatického
pfipojeni.

® Chcete-li zménit nastaveni sité, zvolte polozku
Upravit (C).

® Chcete-li odstranit sit, stisknéte tlacitko Odstranit
(D).

POZNAMKA: Sit nelze upravit ani odstranit, dokud je
displej pfipojen k siti. Chcete-li aktivovat tlacCitka
Upravit a Odstranit, odpojte se od sité.

HC94949,0000AF8-16-30MAR17
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Nastaveni — konfigurace komunikacni radiové sité stroje

Ztrata spojeni s bezdratovou siti Ztrata spojeni s bezdratovou siti
T T
) GS3 Q)
Wired Network Connection Lost Wireless Network Connection Lost
The wired network connaction from the display to tha The connection between all other vehicles in the
radio has been lost. Please check your power and network has been lost. Possible Causes:
Ethernet cable connections and try connecting again. - All other vehicles have left the network area or

changed networks
- All other vehicles have powered off
- This vehicle has left the network area

Do ot warn again

Accept
| © | -

PC14371—UN—O08DEC11 PC16213—UN—O05NOV12
Ztrata spojeni s bezdratovou siti Toto upozornéni se zobrazi v pfipadé pferuSeni spojeni
s ostatnimi vozidly v bezdratové siti.

Toto upozornéni se zobrazuje v pfipadé ztraty radiového

SpOjenFIa Je v prip Y Spojeni se viemi ostatnimi vozidly v siti bylo ztraceno.
' Mozné pficiny:

Spojeni bezdratové sité mezi displejem a radiem bylo

preruseno. Zkontrolujte kabely napajeni a Ethernetu a ® VSechna ostatni vozidla opustila oblast sité nebo
vyzkousejte znovu pfipojeni. zmenila site

] e \/Sechna ostatni vozidla jsou vypnuta
POZNAMKA: Jestlize pouZivate prepinac Ethernet, e Toto vozidlo opustilo oblast sité

ovérte si pfipojeni.

POZNAMKA: Aby bylo udrZeno bezdrétové spojent,
vyZaduje komunikacni radio stroje (MCR) vyZaduje
pfimou viditelnost radia.

SF04007,000073F-16-12DEC14

SF04007,0000740-16-04DEC14
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Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — vedouci stroj (sklizeci mlaticka)

Nastaveni vybaveni

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

Tlacitko GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Stisknéte tlacitko GS3.

H] T
A

Tlacitko Zarizeni

PC8677—UN—O05AUG05

3. Stisknéte tlacitko Zarizeni.

g oy oy o

Machine Type

I'n-auor @ #

@

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

Machine Turn Turning

hLd

Recording Souroe

W s

j:“;;(] m 3.““;:’ fl Coverage Only
e | o0
i

PC14335—UN—07DEC11
Nastaveni traktoru

T

O P

O
i ®

Implement Type Offsets
s
b
Implement Model
LB @ -
v _______
Implement Nane Fﬂ?o
i ® *
w

Physicat
o 12.000
)

Implement Vidih 45 Widths
[}
TrackSpacing 45 000 Cange (R)
™ Wikickths.
I =

PC14336—UN—07DEC11
Nastaveni vozidla na zrni

A—Karta Stroj

B—Karta Naradi 1
C—Karta Naradi 2
D—Karta Sit’

E—Typ stroje

F—Model stroje

G—Nazev stroje

H—Typ pripojeni
|—Polomeér otaceni stroje
J—Citlivost otaceni
K—Port COM

L—Zménit presazeni stroje
M—Zdroj zaznamu

N—Typ naradi

O—Model naradi
P—Nazev naradi
Q—Zménit presazeni naradi
R—Zména Sirky

Vyplite vSechny informace pro nastaveni vybaveni

stroje a naradi.

POZNAMKA: Vdechny polozky a zmény se ukladaji pod
aktualnim nazvem stroje.

PoloZky Polomér otoéeni stroje a Citlivost otaéeni
jsou ur¢eny pouze pro systém iTEC™ Pro.

Typ stroje (E) — Typ pouzivaného stroje (napf. traktor).

Model stroje (F) — modelové Cislo pouzivaného stroje.
Modelova ¢&isla stroji John Deere jsou uvedena v
rozeviracim seznamu.

Nazev stroje (G) — pojmenovani pro ucely dalSiho
objasnéni, ktery stroj se pouziva.

Presazeni (L) — Pouziva se k definici skuteéné polohy
vozidla na zrni vugi traktoru.

HC94949,0000AF9-16-16FEB17
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Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — vedouci stroj (sklizeci mlaticka)

Nastaveni navadéni

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

-

GreenStar

Tlacitko GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Stisknéte tlacitko GS3.

PC8673—UN—140CT07
Softwarové tladitko Navadeni

3. Stisknéte softwarovou klavesu Navadéni.
4. Vyberte kartu Nastaveni navadéni.

POZNAMKA: Automatizace synchronizace strojt
vyZaduje pfesnou kalibraci vedouci sklizeci
mlaticky — modulu kompenzace terénu TCM — za
ucelem presného sledovani a fadného vykonu.

Tracking Mode : Implement Guidance Mode
Straight Track None a
e L
General Settings Change Lightbar Seitings Change

Train Lines Settings

Machine Sync | G

Settings |

TCM Roll Calibration | change

PC20584—UN—15DEC14
A—Rezim sledovani
B—Nastaveni automatizace synchronizace stroju

Zvolte pozadovany rezim sledovani (A) pro béznou
operaci spojenou se sklizni.

Zvolte tlagitko Nastaveni automatizace synchronizace
stroju (B).

Nastaveni automatizace synchronizace stroju

Machine Sync Settings

Machine Type

. Laaclar Y
Role &

Fore/ AR Nudge Increment (36 @ -

% w—m—f -

Leader
Maode
Acthee

6 =

PC14339—UN—07DEC11

A—Role

B—Napovéda k jemnému inkrementu
C—Jemny inkrement Pred/Po
D—Jemny lateralni inkrement
E—Rezim vedouciho je aktivni

Je-li jako Typ stroje zvolena v nastaveni stroje Sklizeci
mlaticka, je v ¢asti Synchronizace stroji pfedem
dosazena role vedouciho (A).

Aby systém Synchronizace stroji fungoval, musi byt
zaSkrtnuto policko Rezim vedouciho je aktivni (E).
Zaskrtnuti tohoto poli¢ka umoznuje parové operace
mezi vedoucim a nasledovnikem. Nechcete-li povolit
parovou operaci s traktorem (nasledovnikem),
ponechejte policko nezaskrtnuté.

Néapovéda k jemnému inkrementu

60B-2



Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — vedouci stroj (sklizeci mlaticka)

Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—07DEC11
Napovéda k jemnému inkrementu

Jemny inkrement je hodnota, o kterou se nasledovnik
pohne pfi kazdém stisku Sipky jemné Upravy.

® Jemna Uprava Vpred/vzad — definuje vzdalenost
traktoru (nasledovnika), o kterou se posune vpied a
vzad vUci sklizeci mlaticce pfi kazdém stisknu tlacditka
jemné upravy.

e | ateralni jemna Uprava — definuje vzdalenost traktoru
(nasledovnika), o kterou se posune lateralné vaci
sklizeci mlati€ce pfi kazdém stisknu tlagitka jemné
Upravy.

Inkrementalni hodnoty jemné upravy ovlivni pouze
synchronizovany stroj.

HC94949,0000AFA-16-14FEB17

60B-3



Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — nasledovnik (traktor)

Nastaveni vybaveni

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

Tlacitko GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Stisknéte tlacitko GS3.

H] T
A

Tlacitko Zarizeni

PC8677—UN—05AUG05

3. Stisknéte tlacitko Zarizeni.

g oy oy o=

Machine Type

I'n-auor @ #

M ®

Connection Type

Rear Pivot Drawbar A
v

Machine Turn Turning

hLd

Recording Souroe

W s

f:;;.o 5 7o p —
e | ob=
i

PC14335—UN—07DEC11
Nastaveni traktoru

O

Implement Type Offsets
{Cart ® e

-
Imnplement Model
LB @ -

v _______
Implement Nane F‘?O
s ® #

v

Pysical
wagih 12.000
(L]

Implement Width 5 0 Widths
i)
TrackSpacing 45 000 Cunge (R)
o Vikidths
ke -3

PC14336—UN—07DEC11
Nastaveni vozidla na zrni

A—Karta Stroj

B—Karta Naradi 1
C—Karta Naradi 2
D—Karta Sit’

E—Typ stroje

F—Model stroje

G—Nazev stroje

H—Typ pripojeni
|—Polomér otaceni stroje
J—Citlivost otaceni
K—Port COM

L—Zménit presazeni stroje
M—Zdroj zaznamu

N—Typ naradi

O—Model naradi
P—Nazev naradi
Q—Zménit presazeni naradi
R—Zména Sirky

Vypliate vSechny informace pro nastaveni vybaveni

stroje a nafadi.

POZNAMKA: Vechny polozky a zmény se ukladaji pod
aktualnim nazvem stroje.
PoloZky Polomér otoceni stroje a Citlivost otaéeni
jsou ur¢eny pouze pro systém iTEC™ Pro.

Typ stroje (E) — Typ pouzivaného stroje (napf. traktor).

Model stroje (F) — modelové Cislo pouzivaného stroje.
Modelova ¢Eisla stroji John Deere jsou uvedena v
rozeviracim seznamu.

Nazev stroje (G) — pojmenovani pro ucely dalSiho
objasnéni, ktery stroj se pouziva.

Presazeni (L) — Pouziva se k definici skuteéné polohy
vozidla na zrni vugi traktoru.

HC94949,0000AFB-16-16FEB17
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Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroju — nasledovnik (traktor)

Nastaveni navadéni

s |
==
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

Tlacitko GS3

PC12685—UN—29APR15

2. Stisknéte tlacitko GS3.

PC8673—UN—140CT07
Tlacitko Navadeéni

3. Stisknéte softwarovou klavesu Navadéni.
4. Vyberte kartu Nastaveni navadéni.

Tracking Mode

=l
Machine Sync ®¢ ﬁ‘

N ST
AutoTrac Advanoced
Settings Change

Machine Syne

PC16094—UN—220CT12
A—Rezim sledovani

B—Pokrocilé nastaveni AutoTrac™

C—Nastaveni automatizace synchronizace stroju

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

POZNAMKA: Systém synchronizace stroji vyZaduje
pfesnou kalibraci nasledovnika (traktoru) — modulu
kompenzace terénu TCM — za ucelem presného
sledovani a Fadného vykonu.

Zvolte Rezim sledovani systému Synchronizace stroj
(A).

POZNAMKA: Rezim sledovéni synchronizace stroje Ize
vyuZivat pouze béhem pouZivani automatizace
synchronizace stroje. Tento reZim sledovani
umoZriuje vedoucimu stroji (sklizeci miaticka), aby
vysilal povely k navadéni nasledovnika (traktor).
Nema Zadny vliv na bezdratové sdileni navadécich
linii.

RezZim sledovani synchronizace stroje je zbarven
Seds, je-li stroj pripojen k siti.

Stisknéte tlacitko Pokrocilé nastaveni AutoTrac™ (B) a

sefidte citlivost systému AutoTrac™.

Stisknéte tlacitko Nastaveni systému synchronizace
stroju (C) a konfigurujte nastaveni synchronizace stroju.

Pokrocilé nastaveni AutoTrac™ — strana 1

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensithity - Tracking
o iy

Line Sensithdty - Heading

ot

Heading Lead
Ve —
&= ) e e
150
Steering Response Rate

oG _®IFE

1!'2 ‘ EE&D ‘Acgpt

PC16108—UN—230CT12

A—Snizeni citlivosti linie navadéni
B—Hodnota citlivosti linie navadéni
C—Zvyseni citlivosti linie navadéni
D—Snizeni citlivosti linie, kurz
E—Hodnota citlivosti linie, kurz
F—Zvyseni citlivosti vedeni, kurz
G—Snizeni vedeni kurzu
H—Hodnota vedeni kurzu
I—Zvyseni vedeni kurzu

J—Snizeni rychlosti odezvy Fizeni
K—Hodnota rychlosti odezvy fizeni
L—ZvysSeni rychlosti odezvy fizeni
M—Dalsi strana

60C-2



Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — nasledovnik (traktor)

POZNAMKA: Pred zménou kteréhokoliv nastaveni si
zapiste aktualni hodnoty, abyste je mohli pouZit pri
seti a obdélavani pady.

Jako vychozi body pouzijte prvni dvé stranky
pokrocCilého nastaveni AutoTrac™. K doladéni zafizeni
na pozadovany vykon upravte nastaveni.

POZNAMKA: Jednotlivé stroje mohou k dosaZeni
optimalniho vykonu vyZadovat odlisné hodnoty
citlivosti.

Kolové stroje:

e Citlivost vedeni v draze — 50 az 70

e Citlivost vedeni, kurz — 50 az 70

® \/edeni kurzu — maximalni hodnota

® Rychlost odezvy fizeni — vychozi nastaveni je 100

Pasové stroje:

e Zalnéte s vychozim nastavenim (100).
e Jestlize vychozi nastaveni neodpovida:

- Snizte hodnotu citlivosti linie — kurzu v naroéném
terénu.

- ZvySte hodnotu citlivosti — kurzu ve snadném
terénu.
e K dosazeni optimalniho vykonu sefidte citlivost.
Sefizujte v malych krocich, dokud nedosahnete
optimalniho vykonu.

Pokrocilé nastaveni AutoTrac™ — strana 2

Advanced AutoTrac Settings

N

¢ e i

Restore Default Settings
Tomit
{Engelndd) ‘ Pt
G H

>

Accept

2!2} ‘*]

PC16109—UN—230CT12

A—Snizeni citlivosti najeti
B—Hodnota citlivosti najeti

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

C—2Zvyseni citlivosti najeti
D—Snizeni citlivosti krivky drahy
E—Hodnota citlivosti kfivky drahy
F—2Zvyseni citlivosti kiivky drahy
G—Obnovit vychozi nastaveni
H—Monitorovat vykon
|—Predchozi stranka

POZNAMKA: PFi pfepnuti na kfivku drahy nastavte
Zjisténi a citlivost kfivky drahy na vy$3i hodnoty.

e Uréeni citlivosti — vychozi hodnota nastavena na 100

e (Citlivosti kfivky drahy — vychozi hodnota nastavena
na 100

Nastaveni automatizace synchronizace stroju

Machine Sync Settings

Machine Type

Follower ~
* Role @ —

Fore / Aft Nudge Increment [SE] e s

e Lateral Nudge increment |6 @ )

@ =B,
G
| ===0]

PC16300—UN—26NOV12
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Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroju — nasledovnik (traktor)

Machine Sync Sound Settings

Play Sound When:

Leader Requests
F oliower

Request A Mo Repeat ® -

Accapt

PC16301—UN—27NOV12

A—Role

B—Napovéda k jemnému inkrementu
C—Jemny inkrement Pired/Po
D—Jemny lateralni inkrement
E—Citlivost rychlosti — napovéda
F—Snizeni citlivosti rychlosti
G—Hodnota citlivosti rychlosti
H—Zvyseni citlivosti rychlosti
I—Nastaveni zvuk( synchronizace strojt
J—Vedouci pozaduje nasledovnika
K—Intervaly opakovani pozadavku

Podle typu stroje zvoleného v nastaveni stroje je role
nasledovnika (A) v nastaveni Synchronizace stroju
predem dosazena.

Stisknéte tlacitko Nastaveni zvuku systému
synchronizace stroja (l) a nastavte upozorfiovaci zvuky.

Chcete-li pfehrat zvukové upozornéni, pokud sklizeci
mlatiCka vyzaduje vyloZzeni nakladu, zaskrtnéte volbu
Vedouci stroj pozada nasledovnika (J). Z rozeviraci
nabidky (K) zvolte ¢asovy interval, ktery se bude
sefizovat pfi opakovaném zvukovém signalu.

Napovéda k jemnému inkrementu

I Nudge Increment Help I

The nudge increment is a measure of how
far the Follower will move each time a
nudge arrow is pressed.

A forefaft nudge describes forward or
backward motion.
A lateral nudge describes left-right motion.

PC14340—UN—07DEC11
Napovéda k jemnému inkrementu

Jemny inkrement je hodnota, o kterou se nasledovnik
pohne pfi kazdém stisku Sipky jemné Upravy.

® Jemna Uprava Vpred/vzad — definuje vzdalenost
traktoru (nasledovnika), o kterou se posune vpied a
vzad vUci sklizeci mlaticce pfi kazdém stisknu tlacditka
jemné upravy.

e | ateralni jemna Uprava — definuje vzdalenost traktoru
(nasledovnika), o kterou se posune lateralné vici
sklizeci mlati€ce pfi kazdém stisknu tlagitka jemné
upravy.

Inkrementalni hodnoty jemné upravy ovlivni pouze
synchronizovany stroj.

Citlivost rychlosti — napovéda

Speed Sensitivity Help

Determines how aggressively the vehicle speeds
up and slows down as it tries to match the speed
of the lead vehicle.

Higher Settings: Result in more aggressive
speed-up and slow-down. Setting value too high
can result in cyclical speed-up and slow-down
when lead vehicle is at a constant speed.

Low Settings: Result in less aggressive speed-up
and slow-down. Setting value too low can result in
sluggish response to changes in lead vehicle
speed.

PC16150—UN—290CT12
Urcuje, jak agresivné ma stroj zrychlovat a zpomalovat,
kdyz se pokousi pfizpusobit rychlosti vedouciho stroje.

60C-4



Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — nasledovnik (traktor)

VyS§Si nastaveni: Vysledkem je agresivnéjsi zrychlovani
a zpomalovani. P¥ili§ vysoka hodnota nastaveni ma za
nasledek cyklické zrychlovani a zpomalovani, aCkoliv se
vedouci vozidlo bude pohybovat konstantni rychlosti.

Nizka nastaveni: Vysledkem je méné agresivni
zrychlovani a zpomalovani. Pfili§ nizka nastavena
hodnota ma za nasledek pfili§ pomalou reakci na zmény
rychlosti vedouciho vozidla.

HC94949,0000C93-16-04DEC17
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Nastaveni — konfigurace automatizace synchronizace stroji — hlavni stranka

Nastaveni vychozich stranek
Hlavni stranka logistiky

Followast Glabiis:

Inactive
azz O
Follosss Status B “_T_m 11:18am
EPlinactive  Combine Hﬁ@}

PC21367—UN—010CT15

Followss Sius Uhsboand requaersiond by

A—Stav nasledovnika
EPlinactive  Combine

B—Vykladku si vyzadal

PC21365—UN—010CT15 Hlavni stranka navadéni zobrazuje stav nasledovnika
(A) a zadatele o vykladku (B).

A—Stav naplnéni zasobnikt

Hlavni stranka logistiky umoZiuje obsluze v libovolném
stroji v siti zobrazit prostorové usporadani ostatnich
stroji a stav naplnéni zasobnik{ (A) vedoucich stroju.
Stroje vedouciho a nasledovnika jsou oznaceny svymi
nazvy v siti a Sipkou, ktera znaci smér jejich pohybu.
Pole stavu napInéni zasobniku umoZiuje obsluze
traktoru zobrazit stav kazdého nasledovnika na poli a
upfednostnit vykladaci operace.

HC94949,0000AFD-16-10FEB17

Hlavni stranka strediska zprav

Biachine 55T esang ne

Adjust throttle only
D ot @djust
transmission

i =
PC21366—UN—010CT15

A—Zpravy synchronizace stroje

Hlavni stranka stfediska zprav umozriuje operatorim
vedouciho a nasledovnika zobrazit zpravy systému
Synchronizace stroju (A) vytvorené systémem.

Stredisko zprav je uzite€né pro novou obsluhu
nasledovnika, ktera potfebuje zaucit v ramci ovladani
aplikace Synchronizace stroju.

Hlavni stranka navadeéni

60D-1



Provoz — automatizace synchronizace stroju

Provoz automatizace synchronizace strojt nepfetrzita kfivka. Kiivky AB maji vyhodu projekce

— rezim navadéni zakfivené stopy na poli jako soub&znych fad, pficemz
tvar kiivky je pfi kazdém pFejezdu stejny.

Pfima stopa
POZNAMKA: Systém nepodporuje kiivky vétsi nez 1°

T R T na metr
1 ] 1 1 ] ] 1 1
T S T R S S B
i i i i i 1 1 I Adaptivni kiivky
] L} 1 1 1 1 ] ]
i i i i i i i i
i i i i i i i i
] L} ] 1 1 L} ] ]
i i i i i i i i
i i i i i i i i
] L} 1 1 1 L} ] ]
i i i i i i i i
i i i i i i i i
] L} ] 1 1 L} ] ]
i i i i i i i i
i i i i i i i i
‘*N T S T R S S A
1 | 1 1 1 1 1 1

PC12899—UN—08SEP10
Prima stopa

Automatizace synchronizace stroju funguje se vSemi
dostupnymi rezimy navadéni.
PC12901—UN—08SEP10

PFfimou stopu pouzijte tehdy, pokud jsou fadky rovné a Adaptivni kfivky
neliSi se o vice nez 1 m (3.3 ft). Pfima stopa vyprojektuje
vSechny linie soubézné s plvodni linii. Adaptivni kfivky Ize pouzit na vSech polich, ale
. doporucujeme je pfi vyrazné zméné kurzu nebo zméné
Krivka AB tvaru kfivky navadéni.
N ‘\ ‘\ \'.\ “\ ‘.\ N POZNAMKA: Systém nepodporuje kfivky vétsi nez 1°
LY \' ‘. “‘ ‘\‘ ‘\‘ ‘\‘ na metf'.
3 \ L LY

W
l-l-Inny““-l_l'.‘.-‘-li
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PC12900—UN—08SEP10
Krivky AB

Pouziti kfivek AB doporuéujeme tehdy, pokud je na poli
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Provoz — automatizace synchronizace stroji

Kruhova stopa

PC12902—UN—08SEP10
Kruhova stopa

Pouziti kruhové stopy doporucujeme tehdy, pokud je
plodina seta v poli se stfedovym Cepem.

POZNAMKA: Systém nepodporuje kruhy s vétsim
zakfivenim neZ 1° na metr.
Pokud vedouci (sklizeci mlaticka) pracuje s ostrou
krivkou nebo méni smér stopy, nasledovnik (traktor)

nebude schopen sledovat stopu. Synchronizace
stroju se deaktivuje.

HC94949,0000AFE-16-10FEB17

Provoz automatizace synchronizace stroju
— vedouci stroj (sklizeci mlaticka)

Vedouci (sklizeci mlaticka) — neaktivni

Inactive

Followsr Nare:

Uioad requestsd by

Combine

Faollowses Sl

EPlinactive

11:24am

e

PC16143—UN—260CT12

A—Stav nasledovnika: Neaktivni
B—Tlacéitko Pozadat nasledovnika

C—Rezim vedouciho je aktivni

Stav automatizace synchronizace stroju zlstava
neaktivni, dokud je nasledovnik (traktor) je uvnitf
operacni zény.

POZNAMKA: Operaéni zéna se na displeji vedouciho
(sklizeci mlaticky) nezobrazuje. Zobrazuje se
pouze na displeji nasledovnika (traktor).

Aby mohla automatizace synchronizace stroji
fungovat, je nutné zvolit poloZku ReZim vedouciho
je aktivni (C).

Tladitko Pozadat nasledovnika (B) — upozoriuje
vSechny nasledovniky v siti, Zze vedouci potfebuje vylozit
zasobnik na zrno. V dolni ¢asti vychozi obrazovky se
zobrazi nazev sité vedouciho stroje. Jsou-li vedouci a
nasledovnik pfipojeni ke stejné siti, Ize tladitko Pozadat
nasledovnika stisknout kdykoli.

Vedouci (sklizeci mlaticka) — pripraven

Follower Staus: Unload requested by

[Ep|Ready

A—Stav nasledovnika: Pfipraven
B—Kalibraéni zéna vychoziho bodu
C—Vedouci (sklizeci mlaticka)

PC16142—UN—260CT12

Jakmile nasledovnik pfejede pfes operacni zonu a
obsluha traktoru stiskne tlagitko Aktivace synchronizace
stroje, stav automatizace synchronizace stroje se zméni
na Pfipravena (A). Barva pozadi stavového indikatoru
se zméni na bilou.
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Provoz — automatizace synchronizace stroji

Automatizace synchronizace stroji — najeti

Hode
Rather

Frasirt
Followssy Slabus:
Acquire

Foliovs Mave:

Tra

11:19am
ESlAcquire e

PC16141—UN—290CT12

A—Stav nasledovnika: Najeti
B—Kontrolka vychoziho bodu
C—Vedouci (sklizeci mlaticka)
D—Nasledovnik (traktor)

Stav automatizace synchronizace stroji se zméni na
Najeti (A), kdyZz nasledovnik (traktor) (D) bude v
operaéni zéné a byl stisknut spina¢ obnoveni traktoru za
ucelem dokonceni ¢tvrtého dilku stavového grafu.

Barva pozadi stavového indikatoru se zméni na zelenou
a Sipky se pohybuiji.

Vedouci (sklizeci mlaticka) — vedeni

Luanter
Mode
Rather

ar. 30

Followsery Slabus:
Tracking

F oo Marve:

Tra

-

Whribod Fanidestad byt 11:19am

EZ Tracking A~

PC16138—UN—260CT12

A—Stav nasledovnika: Sledovani
B—Tlaéitko Ovladace synchronizace stroju
C—Nasledovnik (traktor) na vychozim bodu
D—Vedouci (sklizeci mlaticka)

E—Tlacitka jemnych uprav

Jakmile nasledovnik (traktor) dosahne svého vychoziho
bodu (C), stav automatizace synchronizace stroji se
zméni na Sledovani (A).

Nasledovnik sleduje stopu vedouciho. Jakmile vedouci
zméni smér nebo rychlost, nasledovnik se pfizplsobi
zménam vedouciho.

Za ucelem upravy polohy nasledovnika (E) pouzijte

podle potieby tlacitka jemnych Uprav. Tlacitka jemnych
Uprav se také zobrazi po stisknuti tlacitka ovladaci
systému synchronizace stroju (B).

Vedouci stroj (sklizeci mlaticka) je nyni schopen
vyprazdnit zasobnik do vozidla na zrni nasledovnika.

HC94949,0000B1B-16-17FEB17

Provoz automatizace synchronizace strojt
— Nasledovnik (traktor)

Nasledovnik (traktor) — neaktivni

Followes Slaus

EPlinactive

Usioad requesied by:

Combine

PC16136—UN—260CT12

A—Stav nasledovnika: Neaktivni
B—Upozornéni na pozadavek o vylozeni
C—Stav urovné zasobniku vedouciho (sklizeci mlaticky)

Kdyz obsluha vedouciho (sklizeci mlaticka) stiskne
tlacitko Pozadat nasledovnika, nasledovnik (traktor)
obdrZi upozornéni na tento poZadavek (B) na displeji.
PoZadavek je indikovan zvukovou signalizaci a za¢ne
blikat stav hladiny v zasobniku vedouciho stroje (C).

POZNAMKA: Operaéni zéna se zobrazi pouze tehdy,
pokud odchyleni kurzu nésledovnika je v rémci +/-
45 stuprit odchyleni kurzu vedouciho. Operaéni
zbna se zobrazuje pouze na displeji nasledovnika
(traktoru). Nezobrazuje se na displeji vedouciho
stroje (sklizeci miaticky).
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Provoz — automatizace synchronizace stroji

Nasledovnik (traktor) — pfipraven

PC16132—UN—260CT12

A—Stav nasledovnika: Pripraven

B—Kalibraéni zéna vychoziho bodu

C—Operacni zéna

D—Vedouci (sklizeci mlaticka)

E—Nasledovnik (traktor)

F—Tlaéitko aktivace systému synchronizace stroju

POZNAMKA: Pii pouZivani kteréhokoliv typu korekce na
stroji kromé RTK (real time kinematic), neZ
stisknete tlacitko obnoveni, pockejte 10—15 sekund.

Jakmile nasledovnik pfejede pfes operacni zoénu (C) a
obsluha traktoru stiskne tlagitko Aktivace synchronizace
stroje (F), stav automatizace synchronizace stroje se
zméni na Pfipravena (A). Barva pozadi stavového
indikatoru se zméni na bilou. Nez stisknete tlagitko
obnoveni, zkontrolujte, zda je stav automatizace
synchronizace stroje Pfipravena.

Nasledovnik (traktor) — najeti

(a) e
Follower Status: Unload requested by:
EPlAcquire

PC16133—UN—260CT12

A—Stav nasledovnika: Najeti
B—Kontrolka vychoziho bodu

C—Vedouci (sklizeci mlaticka)
D—Nasledovnik (traktor)

Stav automatizace synchronizace stroji se zmeéni na
Najeti (A), kdyz nasledovnik (traktor) (D) je ve stavu
Pfipraven a byl stisknut spina¢ obnoveni traktoru za
Ucelem dokonceni Ctvrtého dilku stavového grafu.

Barva pozadi stavového indikatoru se zméni na zelenou
a Sipky se pohybuiji.

POZNAMKA: Jakmile nasledovnik stiskne spinac
obnoveni a stav automatizace synchronizace stroji
se zméni na Najeti, operacni zéna zmizi.

Nasledovnik (traktor) — vedeni

Usvioad requestsd by

E¥Tracking

PC16131—UN—250CT12

A—Stav nasledovnika: Sledovani

B—Tlaéitko Ovladace automatizace synchronizace stroju
C—Nasledovnik (traktor) na vychozim bodu

D—Vedouci (sklizeci mlaticka)

E—Tlacitka jemnych uprav

F—Stav vykladky sklizeci mlaticky

Jakmile nasledovnik (traktor) dosahne svého vychoziho
bodu (C), stav automatizace synchronizace stroji se
zméni na Sledovani (A).

Nasledovnik sleduje stopu vedouciho. Jakmile vedouci
zméni smér nebo rychlost, nasledovnik se pfizplsobi
zménam polohy a rychlosti vedouciho.

Vedouci stroj (sklizeci mlaticka) je nyni schopen
vyprazdnit zasobnik do vozidla na zrni nasledovnika (F).

Za ucelem upravy polohy nasledovnika (E) pouzijte
podle potieby tlacitka jemnych Gprav. Tladitka jemnych
Uprav se také zobrazi po stisknuti tlacitka ovladaci
automatizace synchronizace stroju (B).

Bé&hem operace upravujte pouze rychlost pomoci
ovladace plynu. Zafazeni jiného stupné pfevodovky
bé&hem operace deaktivuje automatizaci synchronizace
stroji. Automatizace systému rychlosti se fidi
nastavenim pfevodovky po stisku spinae obnoveni.

Vzhledem k charakteristice automatizace rychlostnich
stupnd traktord 9R a 6R doporu€ujeme pouzivat tyto
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Provoz — automatizace synchronizace stroji

stroje pfi pouziti automatizace synchronizace stroju na
piny plyn.

Chcete-li ji deaktivovat, obsluha nasledovnika (traktor)
musi otoCit volantem, zvySit nastaveni rychlosti
prevodovky stroje nebo zastavit stroj.

POZNAMKA: Zajistéte, aby pfevodovka nédsledovnika
(traktoru) byla nastavena dostatecné vysoko tak,
aby nasledovnik zachytil rychlost vedouciho a
udrZovat ji.

Jestlize ma nasledovnik problémy se sledovanim,
upravte nastaveni citlivosti rychlosti v nastaveni
automatizace synchronizace stroju.

HC94949,0000B1C-16-17FEB17

Kalibrace vychoziho bodu

15 m (49 ft)
Operational Zone

-

Y

5m (16 ft)
Calibration
Zone

PC16145—UN—260CT12

Follower Sisius

[P Ready

A—Tlacitka jemnych uprav
B—Operacni zéna

C—Kalibra¢ni zéna
D—Nasledovnik (traktor)
E—lkona vychoziho bodu
F—Vedouci (sklizeci mlaticka)
G—Tlacitko Nastavit vychozi bod

PC16144—UN—300CT12

Vychozi bod — bod, ve kterém systém navede
nasledovnika (traktor), aby vylozil produkt do vozidla na
zrno.

POZNAMKA: Vychozi bod musi byt nastaven pred
spusténim systému Synchronizace stroju.

Nastaveni vychoziho bodu je podminéno vzajemné
podobnym smérem jizdy vedouciho a nasledovnika.
Pokud odchyleni ze sméru jizdy vedouciho a
nasledovnika nejsou podobna, neumozni systém
Synchronizace stroju obsluze nastavit vychozi bod.

POZNAMKA: Pokud odchyleni ve sméru jizdy
vedouciho a nasledovnika nejsou ve vzajemném
uhlu +/- 5 stuprid, zobrazi se kod ukonceni kvuli
neshodé odchyleni ve sméru jizdy.

DULEZITE: Aby nedoslo ke kolizi vybaveni, vychozi
bod by nemél byt nakalibrovan s presahem
zadné soucasti vozidla ¢i vybaveni. Vzdy si
zachovejte mezi vybavenim vzdalenostni
rezervu.

Systém synchronizace stroji nepodporuje
provoz s jakoukoli soucasti stroje / vybaveni ve
vzdalenosti bliz§i nez 1.0 m (3 ft) k ostatnim
strojam / vybaveni.

1.0véfte, zda mezi vedoucim (sklizeci mlatickou) a
nasledovnikem (traktor) doslo k parovani.

Pokud se na mapé navadéni zobrazi Zluté pole a/
nebo oranZové pole, parovani je uspésné.

2.Pojizdéjte s nasledovnikem (traktorem) (D) tak
dlouho, dokud nebude poloha pfijimace v ramci Zluté
kalibra€ni zény (C).

3.Rychlost vedouciho a nasledovnika by méla byt 0.8
km/h (0.5 mph) na rychlostni stupen vpfed.

POZNAMKA: PoZadovana minimalni rychlost pro
kloubové traktory fady 9xxx je 2 km/h (1.2 mph) pri
najizdéni, sledovani stopy a nastaveni vychoziho
bodu.

4.Zvolte tlaCitko Nastavit vychozi bod (G) u vedouciho
¢i nasledovnika. Nastaveni vychoziho bodu je
oznaceno malym oranzovym obracenym
trojuhelnikem (E).

Synchronizace stroje bude udrZovat kalibraci vychoziho
bodu az do vypnuti a zapnuti napajeni (vypnuti klicku).
Vychozi bod bude uloZen k pozdé&jSimu pouziti, pokud
obsluha nastavila identifikaéni udaje zaciho valu
kombajnu a vozidla na zrni na strance vychoziho
nastaveni.

Zajistéte prosim spravnou kalibraci vychoziho bodu pfi
kazdé zméné Zaciho valu sklizeci mlaticky.

Stavajici kalibraci vychoziho bodu Ize kdykoli resetovat
za predpokladu, ze jsou splnény podminky nastaveni
opétovnou volbou tlagitka Nastavit vychozi bod (G).
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Provoz — automatizace synchronizace stroju

POZNAMKA: Pouziti 40ft Zacich valu vyZaduje
prodlouZeny Snekovy dopravnik a rekalibraci vSech
poloh vychoziho bodu pro kaZzdého nasledovnika.

A POZOR: Synchronizace stroji nedetekuje

prekazky ani kolemstojici a ani se jim nevyhyba.
Aby nedoslo k urazu, budte ve stiehu a
kontrolujte stale volant dle potieby, aby nedoslo
ke kolizim.

HC94949,0000B1D-16-17FEB17

Jemné upravy

Leader
Mode

Active
Request

—

PC14393—UN—09DEC11
Tlacitka jemnych Uprav na domovské strance

PC14394—UN—09DEC11
Zkratka na obrazovce vedeni nebo na domovské strance
fizeni synchronizace strojii

A—Tlacitka jemnych aprav na domovské strance

Chcete-li pfistoupit k tlacitkim jemnych uprav, zvolte
tlacitko Jemné Upravy na strance Navadéni nebo na
domovské strance (A).

Machine Sync Controls

Leader
=4,
@—»Full&ms&uut

Tracking u

Accept

PC21652—UN—30SEP15

Ovladace jemnych uprav vedouciho

Machine Sync Controls

B

Tracking

{:'—-»Fnlawstduﬁ:
Tracking u

Accept

PC21653—UN—30SEP15

Ovladace jemnych uprav nasledovnika
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S,

PC16294—UN—19NOV12

A—Zaskrtavaci policko Rezim vedouciho je aktivni
B—Nasledovnik jemné dopfredu

C—Nasledovnik jemné zpét

D—Nasledovnik jemné doleva

E—Nasledovnik jemné doprava

F—Tlacitko Nastavit vychozi bod

G—Stav nasledovnika

H—Tlaéitko aktivace systému synchronizace stroju

Ovladace systému Synchronizace strojii umozniuji
vedoucimu (sklizeci mlati¢ka) a nasledovnikovi (traktor)
jemné upravovat polohu nasledovnika tak, aby
rovhomeérné distribuoval produkt do vozidla na zrni.

POZNAMKA: Ke zprovoznéni funkce systému
Synchronizace stroju je nutné zaskrtnout policko u
poloZky RezZim vedouciho je aktivni (A).

Jemny pohyb pohne pouze nasledovnikem, ne
vedoucim.

Vzdalenost pohybu nasledovnika vpfed, vzad nebo
podéiné je definovana na strance Nastaveni
systému Synchronizace strojd.

Zatimco nasledovnik sleduje stopu, vedouci muze
jemné upravovat nasledovnika do pfesazené
polohy vpred/vzad i podélné tlacitky Jemné Upravy
na hlavni strance.

Jakmile nasledovnik opusti vedouciho a neni jiz
parovany, jemné Upravy jsou odstranény a poloha
vychoziho bodu se vrati do své naposled uloZené
polohy, kdy bylo zvoleno tlagitko Nastavit vychozi bod.
Pokud chce vedouci nebo nasledovnik zachovat jemné
upravenou polohu, pfed opusténim sledovani je nutné
znovu zvolit tlaCitko Nastavit vychozi bod.

POZNAMKA: Tladitka jemného pohybu na multifunkéni
oviadaci pace (B a C) nejsou k dispozici ve vdech
strojich.

RW00482,000052C-16-070CT15

Pozadavek na vylozeni — vedouci stroj

=] =
E=220) @

Ky, 0

g™

Foliowss Stsus

Follorwees S1aus
Tracking Inactive
Follow: Mare: Folicwer Mama:
Tra

11:19am
|h1n " f-; I

A—Tlacitko Pozadat nasledovnika
B—Tlaéitko Zrusit pozadavek

| 11:24am I

PC16318—UN—03DEC12

Je-li tfeba zajistit vyloZeni, vedouci zvoli tlagitko
Pozadat nasledovnika (A) a upozorni tak nasledovniky.
Nasledovni musi pfijmout pozadavek a propojit traktor a
sklizeci mlatic¢ku.

Vedouci mize zastavit pozadavek tlagitkem Zrusit
pozadavek (B).

RW00482,00000BF-16-03DEC12

Pozadavek vylozeni — nasledovnik

Trisking

St Home
Podest

ENIC! - 0
» =

Mo
©

PC16313—UN—29NOV12

A—Tlacitko pozadavku vylozeni
B—Tlaéitko Propojeno
C—Stavovy pruh nasledovnika
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Provoz — automatizace synchronizace stroju

Tlagitko pozadavku (A) se zobrazi, jakmile vedouci
pozaduje od nasledovnika vylozeni.

POZNAMKA: Nézev vedouciho se zobrazi pod indikaci
PoZadavek vyloZeni od (C).

Nasledovnik pfijme pozadavek stisknutim tlaCitka
pozadavku. Po pfijeti pozadavku se tladitko pozadavku
(A) zméni na tladitko propojeni (B) a zobrazuje, Ze
sklizeci mlaticka byla pfijata traktorem. Pozadavek Ize
zru8it stisknutim tlacitka propojeni.

RW00482,00000BB-16-29NOV12
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Nastaveni — konfigurace sdilenych dat synchronizace stroju

Nastaveni — zdroje

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Tlac¢itko GreenStar™

2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

PC8676—UN—05AUG05
Tlacitko Zdroje

3. Stisknéte tlacCitko Zdroje.

Nez bude mozné odesilat a pfijimat mapu pokryti, musi
byt v displejich shodné udaje o klientovi, farmé&, poli a
ukolu. Funkce sdileni dat nepodporuji globalni klienty,
farmy nebo pole (- - -). Ukol Dokumentace Vyp
nedovoluje sdileni dat.

POZNAMKA: Aby bylo mozné sdilet mapu pokryti a linie
navadéni, nemusi byt shodné operace (softwarové
tlacitko Dokumentace).

VSechny displeje GS3 2630, které maji sdilet
informace, by mély vyuZivat stejna jazykova
nastaveni (napriklad: anglictinu), aby se nelisila
klavesnice ani zplsob psani.

HC94949,0000AFF-16-17FEB17

Sdilena data synchronizace strojti —
nastaveni

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.
2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

PC8672—UN—08DEC14

Softwarové tlacitko Mapovani

=

Application ikachine Sync Shared ﬂaa Y
b

3. Vyberte tlagitko Mapovani.

Shﬂﬂmv% Communication Device [MCR ©¢
My Harve on Metwaek: |John @l

=)

O

PC21349—UN—13JUL15

A—Karta Vice stroju

B—Rozeviraci nabidka Aplikace
C—Rozeviraci nabidka Komunikaéni zafizeni
D—Moje jméno v siti

E—Zaskrtavaci policko Sdilet pokryti

4. Vyberte kartu Vice stroji (A).

POZNAMKA: Viybér pomiéek (- - -) nebo Automatizace
synchronizace stroji z rozeviraciho seznamu
Aplikace nedeaktivuje funkce sdilenych dat
synchronizace stroja.

5. Z rozeviraci nabidky Aplikace vyberte moznost
Sdilena data synchronizace stroji (B).

6. Vyberte moznost Komunikaéni zafizeni z rozeviraci
nabidky (C).

® Chcete-li sdilet udaje v siti komunikac¢niho radia
stroje (MCR), vyberte moznost MCR.

® Chcete-li sdilet data v siti JDLink™ pomoci
modularni telematické brany (MTG), vyberte
moznost MTG.
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Nastaveni — konfigurace sdilenych dat synchronizace stroju

POZNAMKA: MTG vyZaduje pfedplatné sluzby
JDLink™. Vice informaci ziskate u svého
prodejce produktu John Deere.

7. Zadejte Moje jméno v siti (D).

POZNAMKA: Volba moznosti Sdilet pokryti (E) ihned
odesle mapu pokryti ostatnim strojum. Nez
vyberete moZnost Sdilet pokryti, zkontrolujte, zda
jsou vybrany udaje o klientovi, farmé, poli a ukolu.

8. Zaskrtnéte policko Sdilet pokryti, ¢imz umoznite
odesilani a pfijimani mapy pokryti a linii navadéni
displejem.

HC94949,0000B00-16-17FEB17

Sdileni mapy pokryti

Share Coverage 5 EI
PC20617—UN—18DEC14

ZaSkrtavaci policko Sdilet pokryti

Johi Ehnre

g

:
o o

i

©

Irnplerrent Widih: 120.0 (L]

PC21643—UN—23SEP15
A—Sdilené pokryti
B—Sdilené prekryvani
C—Pokryti
D—Priekryti

Je-li zaskrtnuto poli¢ko Sdilet pokryti, popisky mapy
zobrazuji dalsi barvy legendy pro sdilené pokryti a
sdilené pfekryvani. Barvy legendy nelze ménit.

Hranice pole nejsou sdileny prostrednictvim funkce
synchronizace stroju. Rizeni sekci mize fungovat bez
hranice, ale Rizeni souvraté vyZaduje hranici ulozenou v
displeji. Kazdy displej vyzaduje stejné informace
nastaveni pro pouZiti hranic.

S hranicemi nezapocitava vypocet zbyvajicich akru

JDLink je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

sdilené pokryti. Celkové hodnoty a zbyvajici akry jsou
zalozeny na pokryti jednoho stroje, ulozené v displeji.

RW00482,000051E-16-30NOV15
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Spojit sdilena data

Join Shared Data

Hame on Hetwork Client
Oporabor Fam
Lant Updated Fleld
Age Tarske
c2 Jonsen
f Lt Jonisan F o
S gan Fhald

MCR — Spajit sdilena data

¥

PC21379—UN—17JUL15

Join Shared Data

Filters: 00,0 miles. B0.0 dawys Sorl:  Age

Hame on Network Cliemt

Operator Farm Filter §
Lait Update Fiald

Age Tk ks e

3 ®
Y
Cancel K

PC21380—UN—17JUL15
MTG — Spojit sdilena data

A—Tlacitko Spojit
B—Tlacitko Obnovit
C—Tlagitko Filtrovat/Radit
D—Casovac¢

Funkce Spoijit sdilena data umoznuje obsluze vyhledat
sit komunikaéniho radia stroje (MCR) nebo modularni
telematické brany ostatnich stroji a pfipojit se k siti,
ktera ma stejné nastaveni klienta, farmy, pole a ukolu.
Po nalezeni sité stisknéte tlagitko Pfipojit se (A). Funkce
Spojit sdilena data zkracuje dobu potfebnou pro ruéni
zadani informaci o klientovi, farmé, poli a Ukolu. Tato
funkce pomaha také predchazet problémim s

pfipojenim zavinénym pFeklepy, neznalosti geografické
polohy obsluhy nebo neschopnosti obsluhy
komunikovat.

POZNAMKA: Funkce Spojit sdilena data je k dispozici
pouze u aktivni aktivace synchronizace stroje.
Lokator pole vychazi z externich hranic pole a
upozorriuje obsluhu na vjezd na pole nebo jeho
opusténi. Funkce Spojit sdilena data poskytuje jiné
funkce, nez Lokator pole.

Spojit sdilena data Ize tfemi zpUsoby:

® 7 rozeviraci nabidky vyberte klienta, farmu nebi pole
a zvolte Pfipojit.

e Stisknéte tlacitko stavového indikatoru a stisknéte
tlaCitko Spoijit sdilena data.
(Vice informaci viz stavova kontrolka.)

e Stisknéte tlaCitko Nabidka > tlacitko GreenStar™ >
softwarové tlacitko Mapovani > karta Vice stroji > z
rozeviraci nabidky Aplikace vyberte Sdilena data
synchronizace stroju > tlacitko Pfipojit sdilené.

Join Shared Data
Filters: 20 (i) B0 days Sort:  Age
Hane on Natwork Cheat
Operator Farm ‘ Filter /
Last Update Field Sort
Age Tarak
R40GS big Tarm
‘*‘ north 0
=== oa-30.2017 2mza
0 minutes Pro-enwrge Spraying
R4S big Tarm
north 0
03-30-2017 23 ﬂ
2 minutes Fre-emerge Sprayving
RAMS big farm
north o
02202017 2z el
4 nEntes Pre-energe Spraving
RAD4S big Tarm
nonth 0 =
; 03-30-2017 ZrnZa o
4 minutes Pre-enwrge Spraying
#,
G
Cancel

PC24000—UN—30MAR17
Seznam siti

A—Tlacitko Spojit

Stranka Spojit sdilena data automaticky obnovi seznam
siti po otevieni. Ponechte displeji ¢as na vyzadani
dostupnych udaju o klientech, farmach, polich a ukolech
od ostatnich Géastnikl v siti. Stisknuti tlacitka PFipojit

(A) zkopiruje informace o klientovi, farmé, poli a ukolu ze
sdileného displeje na mistni displej.

Doba obnoveni

® MCR muze trvat az 3 sekundy. Tlacitko Obnovit je
béhem obnovovani deaktivovano.

GreenStar je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
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Sdilena data synchronizace stroji — provoz

¢ MTG muze trvat az 2,5 minuty. Tlacitka Obnovit a
Filtrovat / Radit jsou b€hem obnovovani
deaktivovana. Casovac zobrazuje zbyvajici dobu
obnovy.

Filtrovat / seradit seznam

Filter 7
Sort

Tlaéitko Filtrovat/Radit

PC21648—UN—29SEP15

Tlagitko Filtrovat / Radit je dostupné pouze pro sité MTG
a umoznuje operatorovi vyhledavat ostatni stroje na
zakladé jejich vzdalenosti, stafi nebo pole a ukolu.
Vysledky se zobrazuji na zakladé stafi, vzdalenosti,
nebo abecedné podle klienta, farmy, pole a ukolu.

Join Shared Data

Fiitber=:

-6~

8
Accept

PC24001—UN—30MAR17

A—Pole zadani Vzdalenost
B—Pole zadani Stafi
C—Rozeviraci nabidka Radit

E—Tlacitko Posledni
F—Tlacitko Pfijmout

Chcete-li filtrovat / sefadit sdileny seznam dat:
Ruéné zadejte parametry.

1. Zadejte vzdalenost (A).

2. Zadejte stafi (B).

3. Vyberte moznost v rozeviraci nabidce Razeni (C).
4. Zvolte poloZku Pfijmout (F).

Vyberte pfednastaveny filtr. Tato tladitka maji nasledujici
parametry:
e Tlacitko NejblizSi vzdalenost (D)

- Stafi = 60 dnu

- Vzdalenost = 10 mi

- Razeni = Vzdalenost

® Tlacitko Posledni (E)

- Stafi = 14 dna
- Vzdalenost = 60 mi
- Razeni = Stafi

Pripojit sdilenou mapu pokryti

Join Shared Coverage Map

You have selected to join a Shared Coverage Map for
the fellowing Client, Farm, Field, and Task.

Cliont: test
Farne 1
Field: rideanddrive

Taskc Harvest
@E)dﬁllng Coverage: Ho
Press Accept to set these as your system Resources.

Press Back to choose a different Client, Farm, Field,
and Task.

— >

Accept

PC24880—UN—180CT17
Pripojit sdilenou mapu pokryti

A—EXxistujici pokryti

Po ruénim zadani informaci o klientovi, farmé, poli a
ukolu je operator vyzvan k pfipojeni ke sdilenému
pokryti. Pokud je v poli Existujici pokryti (A) uvedeno
"Ne", mistni displej operatora nebude mit pokryti.

HC94949,0000C94-16-21NOV17
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Stavovy indikator

o 0 -

30
. AT

Steer Senithity

N

= ] @R

HNarth Heading S0.000(f)

PC21358—UN—16JUL15

Shared Coverage Status

%= 3 1 a

Last Synoed

fm 6 seconds

B245R M inutes

SGB0A 0 second

S670 3 seconds

.‘HM 0 minutes

@%%%%%

=]

z :__'_::

Cancel Accept

PC21360—UN—14JUL15
A—Indikator stavu

B—Nazev sité

C—Posledni synchronizace

D—Tlaéitko (?) Napovéda

Ukazatel stavu (A) zobrazuje dvé Sipky a pocCet aktualné
sdilejicich stroju. Leva Sipka reprezentuje vystupni
sdilena data a prava Sipka pfedstavuje pfichozi sdilena
data. Vyberte stavovy indikator a oteviete tak stranku
Stav sdileného pokryti.

Stav sdileni pokryti

Stav sdileného pokryti zobrazuje stroje podle nazvu v
siti (B) (az do osmi znak) a posledni synchronizaci (C).
Posledni synchronizace je uplynula doba od odeslani
nebo pfijeti zprav. Stroje jsou Fazeny podle nasledujicich
kritérii:

1. Prvni fazeni:

a. Vas stroj

Stroje nepfipojené po dobu kratdi nez 15 min
(900 s)

Stroje s probihajici aktualizaci
d. Aktualné pfipojené stroje

e. Stroje nepfipojené po dobu delSi nez 15 min
(900 s)

2. Druhé fazeni:

® Abecedni fazeni (nazev v siti)
3. Treti fazeni:
® Vyrobni Cislo

Chcete-li zobrazit klavesu Stav Sdileného pokryti,
stisknéte tlacitko Napovéda (?) (D).

Klavesa Stav sdileni pokryti

Shared Coverage Status Key

Receser

f Current @ Adthty sharing
(Dt shared less than 10 seconds.
200}

J Updating Acthvely sharing
(Display is updating o age data)

¥ v i

é) Inacthve @ Not acthvely sharing with amy
machine,
(Incomplote setup or connecthity

probilem)
Oihers @ Humber of others currently
0 sharing sharing

IS

Accept
PC21359—UN—14JUL15
A—Aktualni
B—Aktualizace
C—Neaktivni

D—Sdileni ostatnich

e Aktualni (A) — aktivni sdileni. Data sdilena méné nez
prfed 10 sekundami.

e Aktualizace (B) — aktivni sdileni. Displej odesila nebo
pfijima data pokryti.

® Neaktivni (C) — nedochazi k aktivnimu sdileni dat se
strojem. Nekompletni nastaveni nebo problémy s
pfipojenim.

e Sdileni ostatnich (D) — PocCet aktualné sdilejicich
ostatnich stroja.

(Podrobnosti a odstrafiovani zavad viz Diagnostika.)

HC94949,0000B02-16-10FEB17
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ni

[

Spravce usporad

" Product
kamar

* Froduct Type
Fartilizer

PC21361—UN—15JUL15
Pro snazsi ovladani nakonfigurujte pomoci Spravce
rozvrzeni zobrazeni hlavni stranky pro specifické
operace.

(Dalsi informace viz navod k obsluze displeje
GreenStar™3 2630.)

RW00482,000051C-16-010CT15

Smazat sdilené mapy pokryti

Vymazani pokryti vymaze pouze mistni a sdilené
pokryti v daném displeji. Kvuli pravdépodobnosti vice
operator( a strojl na jednom poli existuje riziko, Ze stroj
bude neumysiné sdilet starou nebo nechténou mapu
pokryti s jinymi stroji.

Komunikaéni radio stroje (MCR)

Data pokryti jsou uchovavana v jednotlivych displejich.
Vymazte pokryti ve vSech displejich v siti MCR
soucCasné, ¢imz eliminujete nahodné sdileni starych
nebo nechténych map pokryti.

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Tlacitko GreenStar™

2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

GreenStar je ochranna znamka Deere & Company.

PC8672—UN—08DEC14

Softwarové tlacitko Mapovani

3. Vyberte tlacitko Mapovani.

Application r-w-os;nesn-ed oaa +

ol
Multi-Machine

MCMW% Communication Device [MTR ©¢

My Mame on Metwork: [John

Join Shared Duta |

PC21657—UN—010CT15

A—Karta Vice stroju

B—Rozeviraci nabidka Aplikace
C—Rozeviraci nabidka Komunikacni zarizeni
D—Zaskrtavaci policko Sdilet pokryti

4. \Vyberte kartu Vice stroja (A).

5. Z rozeviraci nabidky Aplikace vyberte moznost
Sdilena data synchronizace stroj (B).

6. Vyberte moZznost MCR z rozeviraci nabidky
Komunikaéni zafizeni (C).

7. ZruSte zaskrtnuti policka Sdilené pokryti (D).

70B-4
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Map Settings I

PC23701—UN—10FEB17

L&

Karta Mapy

A—Karta Mapy
B—Tlacitko Nastaveni mapy

8. \Vyberte kartu Mapy (A).
9. Vyberte tlagitko Nastaveni mapy (B).

- 'g Coverage Only a
i y Fresoription Legend
Grid Gridsize 00
")
- Peomte
Depression Map GPS Rocuracy
Clear Field Map Cowverage

reme® (e ®

>

Acceapt

PC23700—UN—10FEB17
Nastaveni mapy

A—Tlacitko Pouze toto pole a ukol
B—Tlaéitko VSechny farmy a pole

10. Vyberte tlacitko Pouze toto pole a ukol (A) nebo
tlacitko VSechny farmy a pole (B).

Are you sure that you want to clear the on screen
mapping coverage? This will not cause any
logged data to be removed.

@ To clear your map coverage

%To cancel

1‘;12:- 0

Accept

A—Tlacitko Pfijmout

PC23702—UN—10FEB17
Smazat mapové pokryti pole

11. Stisknéte tlacitko PFijmout (A).

Jakmile jsou vSechny displeje v siti vymazany,
zaskrtnutim policka Sdilené pokryti obnovte sdileni.

Modularni telematicka brana (MTG)

Data sdileného pokryti jsou uchovavana po dobu 14 dnu
od posledniho vybéru klienta, farmy, pole a Ukolu a
aktivace Sdileni pokryti.

e John Deere uchovava pouze sdilené body pokryti z
jednotlivych displeju.

® John Deere neposila pokryti zpét do displeje, ktery jej
vytvoril.

® Pouziti metody MCR pro vymazani pokryti nepracuje
pro MTG. Sdilené body pokryti jsou stazeny zpét do
displeje.

Doporuceni:

® NepouzZivejte tlaCitka Vymazat pokryti na displeji pfi
pouziti synchronizace strojii s MTG.

® P¥i vice aplikacich na jednom poli zmérite nazev
ukolu.

Napfiklad pro vice naslednych aplikacich postfiku nebo
hnojiva na jednom poli zménte nazev ukolu na
"Postemergentni postfik 2" nebo "Postemergentni
postfik 9-9-2015". To zajisti, Ze vSechny stroje budou mit
prazdnou mapu pokryti a nebudou moci nechténé sdilet
staré pokryti pfi pfipojeni k siti.

HC94949,0000C63-16-04DEC17
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Sdileni linii navadéni

POZNAMKA: U funkci sdileni dat mapy pokryti a linie
navadéni stroje John Deere souvisi presnost
sdilenych map pokryti a linii navadéni s drovni
pFesnosti piijimace StarFire™. Cim vy$$i je uroveri
pfesnosti, tim vyssi je také pfesnost sdileni mapy
pokryti a linii navadéni.

Kompatibilni rezimy navadéni

Pouze linie navadéni po pfimé stopé jsou sdileny mezi
displeji se stejnym vybranym klientem, farmou, polem a
ukolem. Odsazeni posunuti stopy jsou odeslana s linii
navadéni a jsou uchovana v pfijimajicich displejich.
Linie navadéni pfimé stopy Ize vytvofit libovolnou
metodou.

Linie navadéni se generuji ze stopy 0 na zakladé
rozestupu stop v pfijimajicim displeji. Pokud maji stroje
odlidny rozestup stop, doporu€ujeme, aby tyto stroje
pracovaly v jinych oblastech daného pole. Pokud musi
stroje s odliSnym rozestupem stop pracovat ve stejné
oblasti pole, pouzijte posunuti stopy k zarovnani
kazdého prichodu.

(Pokyny k vytvofeni linie navadéni jsou uvedeny v
uZivatelské pfirucce displeje GreenStar™ 3 2630.)

Sdileni linie navadéni

[=]=]
.
EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

1. Stisknéte tlacitko Nabidka.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Tlac¢itko GreenStar™

2. Stisknéte tlacitko GreenStar™.

¥

Guidance

PC21148—UN—11MAY15
Tlacitko Navadeéni

3. Stisknéte softwarovou klavesu Navadéni.

StarFire je ochranna znamka Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

Set Track 0

PC21362—UN—080CT15
Tlacitko nastaveni stopy 0

4. Stisknéte tlacitko Nastavit stopu 0.

Set Track 0
Currerd Track 0 Method
[Strmigi 2 AL+ Hesdin
al @ ¢ L] ¢
l [ Share AB 8 ok
New Remonve Line - nAv
|

Guidanoe Line Caoulation
Heading : DUONO0

Poimt A Lat.  41.76093195
Polrd A Lon. -9348977454

Elevation Track Spacing
e m | 30.000
m

John Deere

Total Shifts 0.0 {in)
Desired 0.0000
| Sat A I Heading

3 >
Cancel Accept

PC21363—UN—15JUL15

A—Rozeviraci nabidka Aktualni stopa 0
B—Tlacitko Sdileni linie AB

5. Z rozeviraci nabidky (A) Aktualni stopa 0 vyberte linii
navadéni.
6. Stisknéte tlacitko Sdileni linie AB (B).

Pro sité radiové komunikace stroje (MCR) upozorni
stfedisko zprav operatora, ze linie navadéni byla
odeslana, a zobrazi AB Sdileno. Nezobrazi se zadna
potvrzeni, ze ostatni displeje obdrzely linii navadéni, a to
kv(li rychlosti a spolehlivosti MCR.

Pro sité modularni telematické brany (MTG) se stav
sdileni zobrazi ve stfedisku zprav po vybéru tladitka
Sdilet linii AB.

e Sdileni—Odeslani linie navadéni spole¢nosti John
Deere — displeje s odpovidajicim nastaveni ji mohou
pouzivat. Po vybéru tlaCitka Sdilet linii AB se zobrazi
stav na 30 sekund nebo do doby, nez odesilajici
displej obdrzi potvrzeni do pfijimajiciho displeje.

® AB selhalo — linie navadéni nebyla pfijata spole¢nosti
John Deere. Po selhani se na 30 sekund zobrazi
stav.

e AB sdileno — linie navadéni byla uspésné odeslana.
Stav se zobrazi na 10 sekund po potvrzeni sdileni.

70B-6
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Prijeti linie navadéni

AB Line Received

The following guidance line was received from
ancther machine. Selecting "Set Track 0" will set
received line as active track. Pressing "Save Line”
will save received line for later use.

MName on Network: C1
Guidance Line: track1

Tracking Mode: Straight Track

‘ Save Line @ Set Track O |

Note: Pressing the Set Track 0 button will
disengage AutoTrac. AutoTrac must be re-engaged
to resume guidance.

Cancel

A—Tlacitko Ulozit linii
B—Tlacitko nastaveni stopy 0
C—Tlacitko Zrusit

PC21701—UN—080CT15

Linie navadéni jsou uchovany po dobu 14 dnu od
posledniho odeslani. Displeje se shodnym klientem,
farmou a polem obdrzi sdilené linie navadéni. Pfi
kazdém odeslani nezménéné linie navadéni se zobrazi
zprava Linie AB byla pfijata. Pfi sdileni jiz dfive sdilené
nezmeénéné linie navadéni se zprava nezobrazi. Pokud
je linie navadéni upravena (je proveden posun) a
odeslana znovu, zprava Linie AB byla pfijata se zobrazi
na ostatnich displejich s odpovidajicim nastavenim.

Jakmile operator pouzivajici odesilajici displej stiskne
tlaCitko Sdilet linii AB, na pfijimajicim displeji se zobrazi
zprava Linie AB byla pfijata.

Chcete-li pouzit pfijatou linii navadéni pozdéji, stisknéte
tlaCitko Ulozit linii (A). Linie navadéni se ulozi do
seznamu linii pfimych stop. AutoTrac™ pokracuje v
provozu s vyjimkou okamziku, kdy uklada pouzivanou
linii s nazvem, ktery je jiz pouzivan.

POZNAMKA: Jestlize ma pfijaté linie stejny nézev jako
existujici linie, pfijata linie se pfejmenuje. Napfiklad
Stopa1 bude pfejmenovana na Stopa1_001.

Chcete-li nastavit pfijatou linii navadéni jako aktivni
stopu 0, stisknéte tlacitko Nastavit stopu 0 (B). Linie se
ulozi do seznamu linii pfimych stop. Stisknuti tladitka
Nastavit stopu 0 deaktivuje AutoTrac™ a k obnoveni
provozu je tfeba znovu aktivovat.

(Pouziti systému AutoTrac™ viz navod k obsluze
displeje GreenStar™ 3 2630.)

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

Chcete-li ignorovat sdilenou linii, stisknéte tlacitko Zrusit
(C).

HC94949,0000C84-16-04DEC17
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Zjistovani a odstranovani zavad

Diagnostika automatizace synchronizace
stroju — vedouci stroj (sklizeci mlaticka)

‘mldlﬂons Status

Machine Sync License Yes
e Leader Role Selected Yes c)

Leader Mode Acthve Tes
Network Corfigured Properly Yes
Leader GPS Acouraoy Yes
Lesder and Follower Conmunicaling Yes
Speed of Leader Yes
Leader in Forward Gear Yes
Road Transport Mode O NR

PC14387—UN—15DEC11
Stranka Diagnostika

A—Nahled
B—Podminky
C—Stav

Stisknéte tlacitko Nabidka > tlaCitko GreenStar™ >
softwarové tlagitko Diagnostika > z rozeviraci nabidky
Nahled vyberte Synchronizace strojU.

Pokud je u nékterych stavu (B) Ne nebo maiji u stavu (C)
pomlcky, je nutné stav pfed pouzitim funkci
Synchronizace stroju ovéfit a pfipadné opravit.

RW00482,0000569-16-080CT15

GreenStar je ochranna znamka Deere & Company.

Diagnostika automatizace synchronizace
stroji — Nasledovnik (traktor)

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
or wisit wme Stellar Support.com.
view |[Machine Sync -~
b
O NO "o
State Conditions Status.
T Machine Sync License, Auto Trac License Tes, Tes
Machine Sync Mode Selected Yes
Follower Role Seected es
Steer Comtrol Yes
TECU Communication Checl: Yes
@ Speed Comirol (Supporied, Reserved, Security) Tes, Ve, Yes
Metwork Configured Properly You
AutoTrac integrated Installed Yes
Operator in Seat Yes
g Sleer OO Tes
Leader and F ollower Comnwnicaling Wes
Follower GFS Acouracy Tes
Followser in Forward G ear Wes
Heading and Speed of Follower es, Yes
Follower in Operational Zone Yes
Valid Home Point Yes
Leadeor Ready Yes
Resume Switoh Pressed and Steering Ready Yes, Yes

PC16126—UN—250CT12

A—Nahled
B—Stav
C—Podminky
D—Stav

Pokud je u nékterych polozek Ne nebo maiji u stavu (D)
pomlcEky, je nutné polozku ovéfit a pfipadné opravit, aby
funkce Synchronizace strojl pracovala spravné.

RW00482,0000568-16-080CT15

Diagnostika sdilenych dat synchronizace
stroju

Dueto software changes, read the lalest Operator Manual prior to operation. To
obtain a copy, see your deder or visit weaw desre.com.

view |[Machine Sync Shared Data @A
-

Setup:
Machine Syno License Yes
Shared Coverage enabled Yes
Comnmunication Device MTG
Cliert, Farmy, Ficld solecied Yes
Tartdt other than Documentation O Yes
Comnwniostion:
MCR
MNetwork Configured Properly Mo
MCR Network Name -
MCR Channel  ---
Comnedtion Staus -
Aadio Transmitting  No

s all
Signal Strength

Call Sl CII Om
Organization I
Authorization Yes 03052015 1581

- (B

PC21650—UN—010CT15
Stranka Diagnostika sdilenych dat 1
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Due to software changes, read the lafest Operator Manual prior to operation. To
obtain 3 copy, seeyour dedor or visit wews deore com

view |Machine Sync Shared Data @L
=

Sharing:
Others i Network (MCR)

Other s Curfently Sharing (MCRMTG)
Last Message Recensed (sec)

Display Serial Number (MTG)
Sharing State (MTG)

Session 10 (MTG)

Stalus Indicator
Chiert

Farm
Field
Tk

Others with Matching Setup (MCR) -

1

2

FCOUAA DT
5/5

Sl T 7 - D000 1000 FTdE-e e 1o 10
ol

24

%17
Wield 1
Poit-emerge Spraying

i

PC21651—UN—010CT15

Stranka Diagnostika sdilenych dat 2

A—Rozeviraci nabidka Zobrazeni

Stisknéte tlagitko Nabidka > tlagitko GreenStar™ >
softwaroveé tlacitko Diagnostika > zvolte rozeviraci
nabidku Sdilena data synchronizace stroja.

Nastaveni

Licence synchronizace stroje

Je v tomto displeji aktivni aktivace systému
Synchronizace stroju?

Pokud ne, zakupte aktivaci synchronizace
stroji John Deere od prodejce John Deere.

Aktivni Sdileni pokryti

Je poli¢ko Sdilet pokryti zaskrtnuté?

Pokud ne, jdéte na Mapovani > Vice stroju >
Sdilena data synchronizace stroji > vyberte
Sdilet pokryti.

Komunikaéni zafizeni

Které komunikaéni zafizeni je vybrano ve
strance nastaveni sdilenych dat?

Pokud se zobrazuji pomicky (- - -), jdéte na
Mapovani > Vice stroju > Sdilena data
synchronizace strojii > vyberte platné
komunikaéni zafizeni.

Vybrany klient, farma, pole

Je v zadavacich polich Klient, Farma a Pole
platny text?

Pokud ne, jdéte na Zdroje > vyberte platného
klienta, farmu a pole. Pomicky (- - -) nefunguiji.

Jiny kol nez Dokumentace vyp

Je v zadavacim poli Ukol platny text a je ukol
jiny nez Dokumentace vyp?

Pokud ne, jdéte na Zdroje > vyberte platny tkol.
Dokumentace vyp nefunguje.

Komunikace — MCR

Spravné konfigurovana sit

Je sit MCR spravné konfigurovana?

Pokud ne, jdéte na Zafizeni > Sit > spravné
nastavte sit MCR.

(Dalsi informace viz navod k obsluze
Konfigurace sité nebo komunikaéniho radia
stroje.)

Nazev sité MCR

Nazev sité MCR, jak se zobrazuje na strance
Nastaveni sité.

Jsou-li zobrazeny poml¢Eky (- - -), operator musi
spravné konfigurovat sit.

(Dal$i informace viz navod k obsluze
Konfigurace sité nebo komunikacniho radia
stroje.)

Kanal MCR

Pismeno kanalu, jak se zobrazuje na strance
Nastaveni sité.

Je-li pole prazdné, operator musi spravné
konfigurovat sit'.

(Dalsi informace viz navod k obsluze
Konfigurace sité nebo komunikaéniho radia
stroje.)

Stav pfipojeni

Stavy jsou Nepfipojeno, Pfipojovani nebo
Pfipojeno.

Stav pfipojeni, jak se zobrazuje na strance Sit.

Je-li stav Nepfipojeno, operator musi spravné
konfigurovat sit.

(DalSi informace viz navod k obsluze
Konfigurace sité nebo komunikaéniho radia
stroje.)

Radiovy pfenos

Vysila MCR data?

Pokud ne, viz strana 4 diagnostiky sité.
Povsimnéte si, zda pole Tx bali¢ku obsahuje
pomicky nebo hodnotu. Pokud pomi&ky, dalSi

GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

informace viz navod k obsluze komunikacniho

radia stroje.
Komunikace — MTG
Sila signalu Sila signalu, jak je zobrazena na strance 2 Neni-li k dispozici zadny signal, zkontrolujte
Diagnostiky sité pfipojeni sité Ethernet a to, Ze stroj ma jasny

vyhled na nebe. Zakaznici musi kontaktovat
prodejce produktt John Deere. Dalsi
diagnostika uréena prodejcim je uvedena v
technické pfiruéce JDLink™.

Stav volani Stav volani MTG (Pfipraveno, Otevieno nebo | Jsou-li zobrazeny pomicky (- - -), kontaktujte

Zavfeno) svého prodejce John Deere. Dalsi diagnostika
uréena prodejctim je uvedena v technické
pfiruéce komunikaéniho radia stroje.

Identifikacni &islo organizace

Identifika¢ni ¢islo JDLink™ / MyJohnDeere, Jsou-li uvedeny pomléky (- - -), zkontrolujte
pod kterym je MTG pfifazeno. spravnost konfigurace MTG a pfifazeni k
organizaci.

Povéreni

Zpravy opravnéni umoznuji displeji pfipojit se | Pokud opravnéni zobrazi Ne nebo chyby, MTG
ke spole¢nosti John Deere, a spole¢nost John | nemusi mit platné pfedplatné JDLink™ nebo
Deere jim odesle ¢asovou znacku, kdyz doslo k problému pfi pfipojovani ke spolenosti
opravnéni displeje kongi. Casova znacka se John Deere.

navysi, kdyz displej obdrzi své bezpecnostni

opravnéni.
Sdileni
Ostatni v siti (MCR) Pocet dalSich stroju, které jsou pfipojeny k siti | Jsou-li uvedeny pomi¢ky (- - -), zkontrolujte
MCR. spravnost konfigurace ostatnich strojd.

Podrobnosti stroje Ize zobrazit na karté
Zafizeni > Sit.

Ostatni s odpovidajicim nastavenim (MCR)

Pocet strojl pfipojenych ke stejné siti MCR, se | Jsou-li uvedeny pomicky (- - -), zkontrolujte
stejnym klientem, farmou, polem a Ukolem a | spravnost konfigurace ostatnich stroji pro
béhem poslednich 10 sekund aktivnim sdilena data synchronizace stroju.
"Sdilenim pokryti".

Ostatni praveé sdilejici (MCR nebo MTG)

Pocet stroju béhem poslednich 10 sekund Jsou-li uvedeny poml¢ky (- - -), zkontrolujte
navzajem spojenych a se stejnym klientem, spravnost konfigurace ostatnich strojli pro
farmou, polem a ukolem. sdilena data synchronizace strojt.

Posledni pfijata zprava

Pocet sekund od posledniho pfijeti jakékoliv Jsou-li uvedeny pomléky (- - -), zkontrolujte
zpravy nebo sdilenych dat na mistni disple;. spravnost konfigurace ostatnich stroju. Je-li

Maximalné 600 sekund. Pokud hodnota zobrazena 0, stroje, se kterymi dfive probihalo
prekroCi 600 sekund, zobrazi se ">600 sdileni, mohly opustit pole.
sekund".

Sériové Cislo displeje (MTG) Sériové Cislo displeje pouzivané k navazani Pouzivano spole¢nosti John Deere k
komunikace se spole¢nosti John Deere a odstrafiovani pfipadnych probléma s
dalSimi stroji. pfipojenim displeje.

Stav sdileni (MTG) Zobrazuje bod v siti John Deere, ke kterému se | Pouzivano spole¢nosti John Deere k
displej snazi pfipojit. odstranovani pfipadnych probléma s

pfipojenim displeje.

ID relace (MTG)

Jedinec¢ny identifikator displeje pro poskytovani | Pouzivano spole¢nosti John Deere k
pripojeni ke spole¢nosti John Deere. odstrafiovani pfipadnych probléma s
pfipojenim displeje.

JDLink je ochranna znamka spole¢nosti Deere & Company

CZ76372,0000788-16-17FEB17

Zjistovani a odstranovani zavad d. Ovérte, zda ma traktor spravny software nacteny

1. Na displeji nasledovnika je stav Synchronizace

v fidicich jednotkdch ACU a CLC.

stroju setrvale ve stavu 1 dilku grafu. 2. Na displeji neni vidét ikona systému

a. Navigujte na stranku diagnostiky systému

Synchronizace stroju.

synchronizace stroj.
a. Ovérte, zda maji oba displeje zvolenou spravnou

b. Vybaveni je nutné definovat jako traktor, coz roli.
nastavi vozidlo do rezimu nasledovnika. 3. Nasledovnik nevidi operaéni zénu.

c. Provedte studené spusténi. Vypnéte zapalovani a. Aby byla vidét operaCni zona, stroj musi byt ve
traktoru. Odpojte displej od kabelového svazku stavu 3 dilkt grafu. Volbou tlacitka stavu systému
rohového sloupku na 10 sekund. Zapojte znovu Synchronizace stroji navyste na 3 dilky nebo
napajeni displeje. Znovu nastartujte traktor. gflekjdéte na cast Nasledovnik se zasekl na 1

ilku.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

4. Displej nasledovnika zobrazuje kod ukonceni
"Nelze zaradit rychlostni stupei”.

a. Pro pfevodovky IVT™, PST, €23 a CQT: Ovétrte,
zda obsluha neupravila nastavenou rychlost
Upravou paky tratové rychlosti nebo ovladadem
kodéru béhem automatizace.

b. Vypnéte zapalovani traktoru. Odpojte displej od
kabelového svazku rohového sloupku na 10
sekund. Zapojte znovu napdjeni displeje. Znovu
nastartujte traktor.

5. Nasledovnik nenajel do cilové polohy.

a. Ovérte, zda nasledovnik nejede rychleji nez
vedouci a zda vedouci b&éhem najizdéni prudce
neodbo il od nasledovnika. 9.

b. Pro pfevodovku IVT™: Zmérnite rychlost
nastavenou u rohového sloupku na hodnotu o 3—
13 km/h (2-8 mph) vétsi nez je rychlost
vedouciho. Pfesurite paku volby a rychlosti
sméru jizdy na 100% F1. Zvolte spina¢
obnoveni. Pfesunte plyn na 100 %.

6. Nasledovnik je S-ing.

a. Upravte pokrocila nastaveni systému AutoTrac™
nasledovnika. Doporu¢ené nastaveni citlivosti
vedeni, kurzu je mezi 60 a 70. Za&néte s citlivosti
kurzu, poté v pfipadé potfeby upravte dalSi
nastaveni.

b. S neaktivni synchronizaci stroje sledujte vykon 12.

systému AutoTrac™ vedouciho stroje. Upravte
citlivost(i) systému AutoTrac™ vedouciho stroje,
aby bylo mozné jemné vyladit vykon.

c. S aktivni synchronizaci stroje, ale neaktivnim
systémem AutoTrac™ vedouciho sledujte vykon
nasledovnika. JestliZze je vykon nasledovnika v 13
poradku, zkontrolujte, zda nema vedouci stroj
problémy.

7. Nasledovnik ma problémy se sledovanim.

a. Sefidte citlivost rychlosti v nastaveni systému
synchronizace stroja.

8. Ovladani rychlosti nefunguje s prevodovkou
IVT™,

V zajmu zajisténi uspéSného najeti na cilovy bod

10.

11.

a. Pomoci ovladacge na pace tratové rychlosti
nastavte rychlost F1 na rohovém sloupku o 3-13
km/h (2—8 mph) vétSi nez je rychlost vedouciho
(v zavislosti na poZadované agresivité najeti).

b. Snizte polohu plynu a zvyste paku tratové
rychlosti na 100 % F1. Pomoci plynu ovladejte
rychlost.

c. Najedte s traktorem do operacni z6ny tak, aby
smeéfoval stejnym smérem jako sklizeci mlaticka.

d. Stisknéte tlacitko obnoveni. Pfesurite plyn na
100 %.

e. Nasledovnik by mél najet uspésné na vychozi
bod.

Displej nasledovnika zobrazi po stisku tlac¢itka
obnoveni "Nelze zaradit Fizeni".

a. Po opusténi automatizace pockejte s opétovnym
zapnutim systému Synchronizace strojli nejméné
dvé sekundy, nez se odstrani chyba.

Traktor neprosel zabezpecenim ovladani

rychlosti.

a. Znovu nastartujte traktor.

Sit’ nefunguje spravné

a. Odpojte se od sité a poté se k ni znovu pfipojte.

b. Zméiite vodici profil sité na nepouzivany profil,
aby nedoslo k radiovému ruSeni.

Dlouha prodleva pii prechodu z neaktivniho

stavu do stavu pfipravenosti.

a. Jestlize se pouziva sdileny signal, mize trvat
déle, nez se zméni stav stroji. Systémy s RTK u
vedouciho stroje i nasledovnika méni stavy
rychleji.

. Odpovidani displeje trva déle nez 5 sekund a v

nékterych pripadech zplsobi zablokovani
displeje. Napriklad reakce na stisknuti tlacitek,
zmény stranek nebo aktualizace obrazovky.
a. Snizte vyuziti procesoru displeje nepouzZivanim
nepotiebnych aplikaci.
(DalSi informace viz Kompatibilitu sdilenych dat
synchronizace stroja.)

RW00482,000052D-16-080CT15

provedte béhem kazdého najeti nasledujici kroky:

Diagnostické kédy zavad — Ridici jednotka opérky ruky (ACU)

Nazev kodu Popis Pricina
ACU 000158.04 J’\elljz:snfwgﬁe napajeci napéti Spinané napajeci napéti fidici jednotky opérky ruky pod 9,0 V.
ACU 000177.17 Omezepé otééky motoru v disledku °ZaFazer:é otacky motoru nad 1500 ot/min a teplota pfevodového oleje pod 5
studeného oleje C (23 °F).
ACU 000237.02 Konflikt dat zabezpeceni VIN Identifikacni Cislo vozidla (VIN) z ostatnich fidicich jednotek neni stejné.
ACU 000237.14 Zabezpeceni VIN neni aktivovano Nebylo aktivovano identifikacni €islo vozidla (VIN) pro zabezpeceni.
ACU 000237.31 Chybi zpravy zabezpeceni VIN Identifikacni Cislo vozidla (VIN) od ostatnich fidicich jednotek neni pfijato.
ACU 000581.07 Prevodovka nereaguje na povel PTI nereaguje na pozadavky fidici jednotky v opérce ruky.
ACU 000628.02 Chyba dat EOL jednotky ACU Selhani paméti konce Fadku pfi spousténi.
ACU 000628.12 Programovani jednotky ACU Ridici jednotka ACU detekuje, Ze probiha aktualizace softwaru.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

ACU 000629.11

Zavada fidici jednotky ACU

Selhani paméti RAM pfi spousténi.

ACU 000629.12

Zavada fidici jednotky ACU

Chyba softwaru fidici jednotky opérky ruky pfi provadéni v pfidéleném case.

ACU 000630.02

Zavada kalibrace ACU / neplatna data

Neplatné kalibra¢ni hodnoty fidici jednotky opérky ruky nebo chyba
kalibraéni paméti.

ACU 000630.13

Chyba kalibrace ACU / nezkalibrovano

Ridici jednotka opérky ruky nebyla nikdy zkalibrovana nebo byla uloZena
chybna kalibrace.

ACU 000974.02

Konflikt napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladae manualni dodavky
paliva

Konflikt napéti v obvodech 1 a 2 snimace ovlada¢e manuaini dodavky paliva.

ACU 000974.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladace manuaini dodavky
paliva

Vysoké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladace manualni dodavky
paliva.

ACU 000974.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovlada¢e manualni dodavky
paliva

Nizké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladace manualni dodavky
paliva.

ACU 001079.03

ACU, napadjeci napéti snimace 1
vysoké

Vysoké napadjeci napéti snimace fidici jednotky opérky ruky.

ACU 001079.04

ACU, napajeci napéti snimace 1 nizké

Nizké napajeci napéti snimace Fidici jednotky opérky ruky.

ACU 001080.03

Jednotka ACU, napajeci napéti 2
snimace vysoké

Vysoké napajeci napéti snimace fidici jednotky opérky ruky.

ACU 001080.04

ACU, napajeci napéti snimace 2 nizké

Nizké napajeci napéti 2 snimace Fidici jednotky opérky ruky.

ACU 001504.31

Ridi¢ neni pfitomen, AutoTrac™ je
aktivni

Neni detekovana pfitomnost Fidi¢e, AutoTrac™ je aktivni.

ACU 001745.14

Pocatecni kontroly nebyly dokonéeny

Ridi¢ prestavil paku volby sméru jizdy mimo parkovaci polohu dfive, ne?
v8echny fidici jednotky dokonéily pocate¢ni kontroly. Pohyb vozidla je
zablokovan.

ACU 002000.09

Chybi zprava jednotky ECU

Ridici jednotka v opérce ruky nepiijima pozadované zpravy od jednotky
ECU.

ACU 002003.09

Chybi zprava jednotky PTI nebo PTP

Ridici jednotka v opérce ruky nepfijima poZadované zpravy od jednotky PTI
nebo PTP.

ACU 002019.09

Chybi signal jednotky XSA

Ridici jednotka v opérce ruky nepiijima pozadované zpravy od jednotky
XSA.

ACU 002020.09

Chybi zprava jednotky SFA

Ridici jednotka v opérce ruky nepfijima pozadované zpravy od jednotky SFA.

ACU 002049.09

Chybi zprava jednotky CAB

Ridici jednotka opérky ruky nepfijima pozadované zpravy od jednotky CAB.

ACU 004310.09

Chyba automatické komunikace
vozidla

Ridici jednotka opérky ruky nepfijima poZzadované zpravy od nafadi. Vratte
zpét do pozice Parkovani a ovéfte pfipojeni nafadi za ucelem zotaveni
systému vozidla.

ACU 004310.11

Zavada automatizace vozidla

Automatizace rychlosti vozidla byla pferu$ena z divodu zastavovaci zpravy.
Nastartujte znovu motor a pokuste se o obnoveni ¢innosti vozidla.

ACU 004310.14

Ridi¢ neni pfitomen pfi Automatizaci
vozidla

Neni detekovana pfitomnost fidi€e pfi automatizaci rychlosti vozidla.
Nastartujte znovu motor a pokuste se o obnoveni ¢innosti vozidla.

ACU 520283.14

Stav potlaeni automatizace

Automatizace rychlosti vozidla je aktivni s pakou sméru jizdy v Parkovaci
poloze.

ACU 522149.14

Omezené otacky pojezdovych kol

Podminka pro omezeni otacek je aktivni. Nastartujte znovu motor pro
obnoveni ¢innosti.

ACU 522149.31

Omezené otacky pojezdovych kol

Podminka otacek je neaktivni. Snizte poZadovanou pojezdovou rychlost
zménou nastavené rychlosti nebo zménou polohy paky pohonu, nebo
prestavte paku volby sméru jizdy do parkovaci nebo neutralni polohy pro
obnoveni Cinnosti.

ACU 522189.02

Konflikt elektrického obvodu
sekvenéniho spinace 3/4 iTEC™

Nesouhlasi kontakty spinace iTEC™ pro volbu sekvence 3/4.

ACU 522189.03

Vysoké napéti v elektrickych obvodech
sekvenéniho spinace 3/4 iTEC™

Napéti v8ech tfi vstupnich signall sekvenéniho spinace 3/4 iTEC™ je
vysoké.

ACU 522189.04

Nizké napéti v elektrickych obvodech
sekvenéniho spinace 3/4 iTEC™

Napéti v§ech tii vstupnich signalt sekvenéniho spinace 3/4 iTEC™ je nizké.

ACU 522388.09

Chyba komunikace naradi

Ridici jednotka opérky ruky nepfijima pozadované zpravy od nafadi. Vratte
zpét do pozice Parkovani a ovérte pfipojeni nafadi za ucelem zotaveni
systému vozidla.

ACU 522390.09

Chyba komunikace nafadi

Ridici jednotka opérky ruky nepfijima pozadované zpravy od naradi. Vratte
zpét do pozice Parkovani a ovéfte pfipojeni nafadi za ucelem zotaveni
systému vozidla.

ACU 522390.11

Zavada automatizace vozidla

Automatizace rychlosti vozidla byla pferuSena z divodu zastavovaci zpravy.
Nastartujte znovu motor a pokuste se o obnoveni ¢innosti vozidla.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

ACU 523664.02

Konflikt spinacl rychlostniho pasma 1
az2

Spina¢ rychlostniho pasma 1 a spinac rychlostniho pasma 2 udavaji stejnou
hodnotu.

ACU 523923.02

Konflikt spinace/snimace ovladaci
paky SCV |

Konflikt napéti spinace a snimace ovladaci paky SCV I.

ACU 523923.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladaci paky SCV |

Napéti v obvodu snimace ovladaci paky SCV | je vysoké.

ACU 523923.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladaci paky SCV |

Napéti v obvodu snimace ovladaci paky SCV | je nizSi nez 0,5 V.

ACU 523953.02

Konflikt v elektrickém obvodu snimace
paky volby rychlostniho rozsahu
AutoPowr™/IVT

Konflikt napéti 1 a 2 snimace ovladaci paky volby rychlostniho rozsahu.

ACU 523953.03

Vysoké napéti snimace paky volby
rychlostniho rozsahu AutoPowr™/IVT

Vysoké napéti snimace paky volby rychlostniho rozsahu.

ACU 523953.04

Nizké napéti snimace paky volby
rychlostniho rozsahu AutoPowr™/IVT

Nizké napéti obvodu snimace paky volby rychlostniho rozsahu AutoPowr™/
IVT.

ACU 523954.07

Chyba nastaveni rychlostniho pasma 1

Kalibrace rychlostniho pasma 1 neni platna.

ACU 523954.11

Konflikt nastavovaciho prvku
pojezdoveé rychlosti

Konflikt napéti v obvodu nastavovaciho prvku (tocitka) pojezdové rychlosti.

ACU 523955.31

Pretizeni motoru v manualnim rezimu

Pfilis velké zatizeni motoru v manualnim rezimu.

ACU 523960.17

Pfi nizké pojezdové rychlosti neni fidic¢
usazeny na sedadle

Neni detekovana pfitomnosti fidice na sedadle pfi nizkych otackach.

ACU 523960.31

Ridi¢ neni usazeny na sedadle pfi
povelu pro jizdu vzad

Ridi&¢ neni usazeny na sedadle a byl vydan povel pro smér jizdy.

ACU 523961.02

Parkovaci poloha je aktivni se
zafazenym pfevodovym stupném

Zapnuté parkovaci blokovani se zafazenym pfevodovym stupném vozidla.

ACU 523961.07

Zavada zapnuti parkovaciho blokovani

Parkovaci stav neodpovida pozadovanému stavu.

ACU 523962.31

Nespravné otacky predni hnaci
napravy (pouze AutoPowr™/IVT)

Neplatny signal otacek predni hnaci napravy.

ACU 523963.02

Konflikt napéti/spinace rychlostniho
pasma 1

Spinac rychlostniho pasma 1 se neshoduje s napétim analogovych obvodu.

ACU 523966.31

Prevodovka v rezimu nouzového
dojezdu

Pfevodovka v rezimu nouzového dojezdu.

ACU 523967.02

Konflikt napéti/spinace rychlostniho
pasma 2

Spinac¢ rychlostniho pasma 2 se neshoduje s napétim analogovych obvodu.

ACU 523968.02

Konflikt elektrického obvodu spinace 1/
2 iTEC™

Neshoda elektrickych obvodl spinace 1/2 iTEC™.

ACU 523968.03

Vysoké napéti v elektrickych obvodech
spinage 1/2 iTEC™

Napéti vSech tfi vstupnich signalii spinace 1/2 iTEC™ je vysoké.

ACU 523968.04

Nizké napéti v elektrickych obvodech
spinace 1/2 iTEC™

Napéti vSech tfi vstupnich signalt spinace 1/2 iTEC™ je nizké.

ACU 524017.31

Napéti spinae neutralni polohy nebo
vyfezu pro jizdu vpfed mimo rozsah

Spinac¢ jasné neindikuje sepnutou nebo rozpojenou polohu.

ACU 524018.31

Zavada RHR pfi zméné neutralni/
parkovaci polohy

Prava paka volby sméru jizdy byla v poloze pfestaveni pfili§ dlouho.

ACU 524019.31

Porucha prechodu neutral/ne neutral
RHR

Prestaveni paky je del§i nez 5 sekund.

ACU 524020.31

Zarazeny prevodovy stuper
prevodovky pfi startovani

Prava paka volby sméru jizdy nebyla pfi startovani v PARKOVACI poloze.

ACU 524021.31

Konflikt spinact na pace volby sméru
jizdy

Jeden nebo vice spinact paky volby sméru jizdy maji zavadu.

ACU 524101.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/
snimace ovladaci paky predniho
zavésu

Konflikt spinace ovladaci paky pfedniho zavésu s napétim snimace.

ACU 524101.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladaci paky pfedniho
zavésu

Vysoké napéti v obvodu snimace ovl. paky pf. zavésu.

ACU 524101.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladaci paky pfedniho
zavésu

Nizké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky pfedniho zavésu.

ACU 524102.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/
snimace ovladaci paky SCV V

Konflikt spinace ovladaci paky SCV V s napétim snimace.

ACU 524102.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu
snimace ovladaci paky SCV V

Vysoké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky SCV V.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

ACU 524102.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV V Nizké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky SCV V.

ACU 524103.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/

snimace ovladaci paky SCV IV Konflikt spina¢e ovladaci paky SCV IV s napétim snimace.

ACU 524103.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV IV Vysoké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky SCV IV.

ACU 524103.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV IV Nizké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky SCV IV.

ACU 524104.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/

snimace ovladaci paky SCV Il Konflikt spinace ovladaci paky SCV lll s napétim snimace.

ACU 524104.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV I Vysoké napéti v obvodu snimace ovl. paky SCV III.

ACU 524104.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV Ill Nizké napéti v elektrickém obvodu snimace ovladaci paky SCV lll.

ACU 524105.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/

snimace ovladaci paky SCV i Konflikt spinace ovladaci paky SCV Il s napétim snimace.

ACU 524105.03

Vysoké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV I Vysoké napéti v obvodu snimace ovl. paky SCV II.

ACU 524105.04

Nizké napéti v elektrickém obvodu

snimace ovladaci paky SCV Il Nizké napéti v obvodu snimace ovl. paky SCV II.

ACU 524212.02

Konflikt elektrického obvodu spinace/
snimace ovladaci paky zadniho Konflikt spinace ovladaci paky zadniho zavésu s napétim snimace.
zavésu

Vysoké napéti v elektrickém obvodu

ACU 524212.03 snimace ovladaci paky zadniho Vysoké napéti v obvodu snimace ovl. paky zad. zavésu.

zavésu

Nizké napéti v elektrickém obvodu
ACU 524212.04 snimace ovladaci paky zadniho Nizké napéti v obvodu snimace ovl. paky zad. zavésu.

zavésu

Konflikt elektrického obvodu spinace | Spina¢ obnoveni ¢innosti v poloze ZAPNUTO a VYPNUTO zobrazuje
ACU 524222.02 T f o ]

obnoveni ¢€innosti (pokracovani) stejnou hodnotu.

Konflikt elektrického obvodu spinate | Spina¢ zadniho vyvodového hiidele v poloze ZAPNUTO a VYPNUTO
ACU 524224.02 ; , . o ’ .

zadniho vyvodového hfidele zobrazuje stejnou hodnotu.

ACU 524254.31

Zavada elektrického obvodu

odblokovani prevodovky Nespravné napéti v obvodu odblokovani pfevodovky.

RW00482,000024A-16-03DEC13

Diagnostické koédy zavad — rozvodna skrifika kabiny (CLC)

Nazev kodu Popis Pricina

CLC 000158.00 Vysoké spinané napajeci napéti | Spinané napajeci napéti rozvodné skfifiky kabiny (CLC) je nad 15,5 V a otacky
jednotky CLC motoru jsou nad 512 ot./min.

CLC 000158.01 Nizké spinané napadjeci napéti | Spinané napajeci napéti rozvodné skfinky kabiny (CLC) je pod 12,5 V a otacky
jednotky CLC motoru jsou nad 1 500 ot./min.

CLC 000158.17 Nizké spinané napajeci napéti | Spinané napajeci napéti rozvodné skfiriky kabiny (CLC) je pod 11,2 V a otacky
jednotky CLC se zastavenym motoru jsou pod 512 ot./min.
motorem

CLC 000158.18

Nizké spinané napajeci napéti | Spinané napajeci napéti rozvodné skfinky kabiny (CLC) je pod 11,2 V a otacky
jednotky CLC s otackami motoru | motoru jsou pod 1 500 ot./min a nad 512 ot./min.
niz§imi nez 1500 ot/min

CLC 000628.02

Chybna data EOL jednotky CLC | Porusena integrita paméti pojistkové skfiriky kabiny (CLC).

CLC 000629.12

Zavada fidici jednotky CLC Chyba softwaru jednotky pojistkové skFiriky kabiny (CLC) pfi provadéni v pfidéleném
Case.

CLC 001079.03

Vysoké napajeci napéti snimace | Napajeci napéti senzoru rozvodné skfirfiky kabiny (CLC) je nad 5,25 V.
jednotky CLC

CLC 001079.04

Nizké napajeci napéti snimace | Napajeci napéti senzoru rozvodné skfinky kabiny (CLC) je pod 4,80 V.
jednotky CLC

CLC 002050.06

Nadmérné velky proud Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je celkovy elektricky
protékajici obvodem jednotky proud Fidicich jednotek vyssi nez 130 A pfi teploté desky plo$nych spoju nizsi nez
CLC
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115 °C (239 °F) nebo 100 A pfi teploté desky plosnych spoji vyssi nez 115 °C (239 °
F) déle nez 2 s.

CLC 002362.05

Maly proud protékajici obvodem
zadnich Sirokouhlych svétlomet
na stfese

Ridici jednotka rozvodné skfitiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je obvod levého/pravého
zadniho stfeSniho Sirokouhlého svétlometu prerusen.

CLC 002362.06

Velky proud protékajici obvodem
zadnich Sirokouhlych svétlometl
na stfeSe

Ridici jednotka pojistkové skFifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud
v obvodu levého nebo pravého zadniho Sirokouhlého svétlometu na stfeSe vyssi nez
je zatézova hodnota pojistek 7 A.

CLC 002364.05

Nizky proud obvodu Sirokouhlych
svétlometl ve stfedu karoserie

Ridici jednotka rozvodné skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je obvod levého nebo
pravého stfesniho Sirokouhlého svétlometu ve stfedu karoserie pferusen.
Upozornéni: Pferudeny obvod je indikovan intenzitou elektrického proudu niZsi nez
500 mA (0.5 A).

CLC 002364.06

Vysoky proud obvodu
Sirokouhlych svétlomett ve
stfedu karoserie

Ridici jednotka rozvodné skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze obvod levého nebo
pravého Sirokouhlého svétlometu ve stfedu karoserie vy$S$i nez je zatéZzova hodnota
pojistek 7 A.

CLC 002366.05

Maly proud protékajici obvodem
pfednich boc¢nich Sirokouhlych
svétlometl na stfese

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje pFeruseni v obvodu
pfedniho pravého nebo levého bocniho Sirokouhlého svétlometu na streSe.

CLC 002366.06

Velky proud protékajici obvodem
prednich bo€nich Sirokouhlych
svétlometd na stfeSe

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud v
obvodu predniho pravého nebo levého bocéniho Sirokouhlého svétlometu na stfeSe
vy$8i nez je zatéZzova hodnota pojistek 7 A.

CLC 002368.05

Maly proud protékajici obvodem
levych smérovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje prerugeni obvodt levych
smérovych svétel.

CLC 002368.06

Velky proud protékajici obvodem
levych smérovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze v obvodu levého
smérového svétla na blatniku nebo levého stfeSniho vystrazného svétla prekracuje
zatéZovaci proud pojistky 7 A.

CLC 002370.05

Maly proud protékajici obvodem
pravych smérovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfitiky kabiny (CLC) detekuje pteru$eni v obvodu pravého
smérového svétla na blatniku nebo pravého stfeSniho vystrazného svétla.

CLC 002370.06

Velky proud protékajici obvodem
pravych smérovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze v obvodu pravého
smérového svétla na blatniku nebo pravého stfesniho vystrazného svétla prekracuje
zatéZovaci proud pojistky 7 A.

CLC 002372.05

Maly proud protékajici obvodem
brzdovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje pFerugeni v obvodu
brzdovych svétel.

CLC 002372.06

Velky proud protékajici obvodem
brzdovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud v
obvodu brzdovych svétel vy3Si nez zatézova hodnota pojistky 12 A.

CLC 002378.05

Maly proud protékajici obvodem
koncovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje prerugeni obvodu levych
nebo pravych koncovych svétel.

CLC 002378.06

Velky proud protékajici obvodem
koncovych svétel

Ridici jednotka pojistkové skfitiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud v
obvodu pravého nebo levého koncového svétla vys$si nez zatézova hodnota pojistky
7A.

CLC 002598.05

Maly proud protékajici obvodem
zadniho bo¢niho svétlometu na
stfeSe

Ridici jednotka pojistkové skfitiky kabiny (CLC) detekuje pterugeni v obvodu pravého
nebo levého zadniho bo¢niho Sirokouhlého svétlometu na streSe.

CLC 002598.06

Velky proud protékajici obvodem
zadniho bo¢niho svétlometu na
stfesSe

Ridici jednotka pojistkové skfitiky kabiny (CLC) detekuje, Ze proud v obvodu pravého
nebo levého zadniho bo¢niho Sirokouhlého svétlometu na stfeSe pfesahuje 7 A.

CLC 002863.02

Zavada elektrického obvodu
spinace stérace Celniho skla

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze jsou sougasné aktivni
dva nebo vice vstupnich signall stérace ¢elniho skla (pomalé, rychlé nebo
preruSované stirani) déle nez 0,5 sekundy.

CLC 002865.02

Zavada elektrického obvodu
spinace stérace zadniho skla

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze spina¢ stérace skla
zadniho okna ma povel pro zapnuti, kdyz je vypnuty, nebo ma povel pro vypnuti,
kdyz je zapnuty, déle nez 0,5 sekundy.

CLC 002872.02

Zavada elektrického obvodu
spinace vnéjSiho osvétleni pro
provoz na pozemni komunikaci

Ridici jednotka pojistkové skfitiky kabiny (CLC) detekuje neplatny stav spinace
vnéjsiho osvétleni pro provoz na pozemnich komunikacich (stav spinace ¢elnich
svétlometl aktivni bez dal$iho spinace, nebo stav spinace ¢elnich svétlometl aktivni
se dvéma nebo vice jinymi spinaci, nebo jednim nebo vice spinaci aktivnhimi bez
spinace €elnich svétlometu).

CLC 522310,05

Maly proud protékajici obvodem
vystupniho signalu ELX 1

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje pFeruseni v obvodu
vystupniho signalu ELX 1.

CLC 522310,06

Velky proud protékajici obvodem
vystupniho signalu ELX 1

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud v
obvodu vystupniho signalu ELX 1 vy$Si nez zatéZzova hodnota pojistky 12 A.

CLC 522427,04

Poskozen vstupni obvod
parkovani elektromotoru stérace
Celniho skla

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze vstup zpétné vazby

z motoru predniho stérace signalizuje, Ze chybi poloha liSty stérace nebo “parkovaci”
poloha. Tento vstup bude ukazovat 12 V, dokud lista stérae nedokonéi cyklus

a bude ukazovat 0 V, pokud se liSta vrati do vychozi polohy.

CLC 522433,06

Velky proud protékajici obvodem

Ridici jednotka rozvodné skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud
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elektromotoru stérace zadniho
okna

v obvodu elektromotoru stérace skla zadniho okna vy$Si nez zatéZova hodnota
pojistek 7 A.

CLC 522434,06

Velky proud protékajici obvodem
elektromotoru pfi pomalém
stirani stérace €elniho skla

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud
v obvodu elektromotoru pomalého stirani stérace Celniho skla vys$Si nez zatézova
hodnota pojistek 7 A.

CLC 522435,06

Velky proud protékajici obvodem
elektromotoru pfi rychlém stirani
stérace Celniho skla

Ridici jednotka rozvodné skiiriky kabiny (CLC) detekuje, Ze je elektricky proud
v obvodu rychlého stirani elektromotoru stérace Celniho skla vy$3i nez zatéZova
hodnota pojistek 7 A.

CLC 524016,05

Nizky proud budiciho obvodu
CAN

Ridici jednotka rozvodné skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze jeji budici vystupni
obvod je prerusen.

CLC 524016,06

Vysoky proud budiciho obvodu
CAN

Ridici jednotka rozvodné skfitiky kabiny (CLC) detekuje, Ze proud jejiho budiciho
vystupniho obvodu pfesahuje jmenovitou hodnotu pojistky 7 A.

CLC 524259,00

Teplota jednotky CLC vy$Si nez
115 °C

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je teplota desky
plo$nych spoju vyssi nez 115 °C (239 °F) déle nez 2 sekundy.

CLC 524259,15

Teplota CLC nad 85 stupni
Celsia

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je teplota desky
plosnych spoji vy$si nez 85 °C (185 °F) déle nez 2 sekundy.

CLC 524259.16

Teplota CLC nad 100 stupni
Celsia

Ridici jednotka pojistkové skfifiky kabiny (CLC) detekuje, Ze je teplota desky
plo$nych spoju vyssi nez 100 °C (212 °F) déle nez 2 sekundy.

J856696,0000ABE-16-13DEC11
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Dostupna servisni literatura John Deere

Technické informace

U spole€nosti John Deere je mozné zakoupit technické
informace. Publikace jsou k dispozici v tisténé formé
nebo na disku CD-ROM.

Objednéavky lze provadét jednim z nésledujicich

zpusob:

® Obchod s technickymi informacemi John Deere:
www.JohnDeere.com/TechinfoStore

® Zavolejte na Cislo 1-800-522-7448

e Obratte se na svého prodejce produktli John Deere

Dostupné informace obsahuiji:
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; B ; TS189—UN—17JAN89
KATALOGY NAHRADNICH DILU predstavuji seznam
nahradnich dild dostupnych pro vase zafizeni se
schematickymi ilustracemi, které vam pomohou urcit
spravné dily. To je také uzite€né pfi montazi a
demontazi.

— =W 2y
TS191—UN—02DEC88

NAVODY K POUZITI poskytuji informace o
bezpec€nosti, provozu, udrzbé a servisu.

B L. . TS224—UN—17JAN89
TECHNICKE PRIRUCKY popisujici servisni informace
pro vase zafizeni. Obsahuiji specifikace, ilustrované
postupy montaze a demontaze, hydraulicka schémata
pratoku oleje a schémata zapojeni kabelazi. Nékteré
produkty obsahuji samostatné pfiru¢ky na opravu a
diagnostiku. Nékteré soucasti, napfiklad motory, jsou k
dispozici v samostatnych technickych pfiru¢kach
soucastek.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AN

TS1663—UN—100CT97
VZDELAVACI PROGRAM zahrnuje pét Fad obsahlych
knih, ve kterych je obsazen souhrn zakladnich informaci
bez ohledu na vyrobce:

¢ Rada zemé&délskych uéebnic se zabyva
technologiemi v zemédélstvi a chovu dobytka.

e Rada pro vedeni zemé&délského podniku zkouma
problémy “skute€ného svéta” a nabizi prakticka
feSeni v oblasti marketingu, financovani, vybéru
zarizeni a dodrzovani predpisu.

® Priru¢ky Zaklady servisnich praci vdm ukazuiji, jak
opravit a udrzovat zafizeni ur€ené pro provoz mimo
pozemni komunikace.

® Priru¢ky Zaklady obsluhy stroje vysvétluji kapacity
strojll a Upravy, zplsoby zvySeni vykonu stroje a
minimalizace nadbyteénych &innosti v terénu.

® PFiru¢ky Zaklady kompaktnich zafizeni poskytuji
pokyny k provadéni servisu a udrzby zafizeni s
vyvodovym hfidelem o vykonu do 40 koni.

DX,SERVLIT-16-07DEC16
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Servis John Deere zajisti hladky pribéh vasi prace.

John Deere je k vasim sluzbam
\/ ‘/
§uc

TS201—UN—15APR13

SPOKOJENOST ZAKAZNIKA je pro John Deere
dulezita.

Nasi prodejci se snazi pohotové poskytnout nahradni
dily a sluzby:

-Spotfebni a nahradni dily na podporu vaseho vybaveni.

-Skoleni servisnich technikl a nutné nastroje na
diagnostiku a opravy k udrzbé vaseho vybaveni.

PROCES REéENi PROBLEMU SE SPOKOJENOSTI
ZAKAZNIKU

V&S prodejce John Deere je zaméfen na podporu
vasdeho vybaveni a vyreSi jakékoli problémy, které
mohou nastat.

1. Pfi kontaktovani svého prodejce méjte pfipraveny
nasledujici informace:

-Model stroje a identifikacni €islo vyrobku

-Datum nakupu

-Charakter zavady

2. Projednejte problém s vedoucim udrzby prodejce.

3. Pokud problém nevyfesite, vysvétlete ho vedoucimu
obchodniho oddéleni a vyzadejte si pomoc.

4. Pokud méte trvaly problém, ktery vase obchodni
zastoupeni neni schopno vyfesit, pozadejte vadeho
prodejce, aby kvuli pomoci kontaktoval firmu John
Deere. Nebo kontaktujte Ag Customer Assistance
Center at 1-866-99DEERE (866-993-3373), nebo ndm
poSlete e-mail na www.deere.com/en_US/ag/contactus/.
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