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ដល់អ�កអំពីប�� ឬ�រែកលម� េផ�ងៗ របស�់�ក់ទ័រេនះ។
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េនះគឺ�និមិត�ស�� �ស់េត�នពីសុវត� ិ�ព េ�េពលអ�កេឃ�ញ
របូស�� េនះេ�េល�េ�គ�ងច�ករបស់អ�ក ឬេ�េល�េស�វេ�
ែណ�ំេនះ សូម�ប �ង�បយ័ត�ែ�កងេ�ប�� លឲ��នរបួស�� ម
ដល់ខ� �ន។

េ�រព�មវ ��ន�រ�ប �ង�បយ័ត��មុន និង�រអនុវត�ន៍ក� �ង
�បតិបត� ិ�រេ�យសុវត� ិ�ពែដល�ន�ត�វផ�ល់អនុ�សន៏។

DX,ALERT-KM-29SEP98-2/2

ែស� ងយល់អំពី�ក���ប់ស��
DX,SIGNAL-KM-05OCT16-1/2
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DANGER (េ��ះ�� ក់);�ក���ប់ស�� DANGER
(េ��ះ�� ក់)ប�� ញពី�� ន�ពែដល�នេ��ះ�� ក់ ែដល
នឹងប�� លឱ��ត់បង់ជីវ �ត ឬរងរបួសធ�ន់ធ�រ េប�មិន�ច
េច�ស�ង�ន។

WARNING (�ព�ន);�ក���ប់ស�� WARNING (�ព�ន)
ប�� ញពី�� ន�ពែដល�នេ��ះ�� ក់ ែដល�ចប�� លឱ�
�ត់បង់ជីវ �ត ឬរងរបួសធ�ន់ធ�រ។

CAUTION (�ប �ង�បយ័ត�);�ក���ប់ស�� CAUTION
(�ប �ង�បយ័ត�) ប�� ញពី�� ន�ពែដល�នេ��ះ�� ក់
ែដល�ចប�� លឱ�រងរបួសតិចតួច ឬមធ�ម។ CAUTION
(�ប �ង�បយ័ត�)�ច�ត�វ�នេ�ប�េដ�ម� ី��ប់ឱ�ដឹងពី�រអនុវត�
មិន�នសុវត� ិ�ព ែដល�ក់ព័ន�នឹង�ពឹត� ិ�រណ៍ែដល�ច
�ំេ�រក�ររងរបួស�� ល់ខ� �ន។

�ក���ប់ស�� —DANGER (េ��ះ�� ក់) WARNING
(�ព�ន) ឬ CAUTION (�ប �ង�បយ័ត�)—េ�ប���ស់�មួយ
និមិត�ស�� �ប �ង�បយ័ត�។ DANGER (េ��ះ�� ក)់ កំណត់
អំពីេ��ះ�� កធ់�ន់ធ�របំផុត។ ស�� សុវត� ិ�ព DANGER
(េ��ះ�� ក់) ឬ WARNING (�ព�ន)�នទ�ីំងេ�ជិត

េ��ះ�� ក់�ក់�ក់។ វ ��ន�រ�ប �ង�បយ័ត��មុន�ទូេ��ន
េរ�ប�ប់េ�េល�ស�� សុវត� ិ�ព CAUTION (�ប �ង�បយ័ត�) ។
CAUTION (�ប �ង�បយ័ត�) ក៏�ម�រឲ��ន�រយកចិត�
ទុក�ក់ចំេ�ះ�រសុវត� ិ�ពេ�ក� �ងេស�វេ�ែណ�ំេនះផង
ែដរ។

DX,SIGNAL-KM-05OCT16-2/2

អនុវត��មលំែណ�អំំពីសុវត� ិ�ព
តេ�ទំព័រប�� ប់ DX,READ-KM-16JUN09-1/2
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សូម�នេ�យ�ប �ង�បយ័ត�នូវ�រសុវត� ិ�ព�ងំអស់េ�ក� �ង
េស�វេ�ែណ�ំេនះ និងេ�េល�ស�� សុវត� ិ�ពៃនេ�គ�ងច�ក
របស់អ�ក។ រក�ស�� សុវត� ិ�ពឲ��ន�� ន�ពល� ។ �� ស់ប� �រ
ស�� សុវត� ិ�ពែដល�ត់បង់ ឬខូច�ត។ �ត�វ��កដ�ស�ស
�គឧបករណ៍ថ� ីៗ និងេ�គ�ងប�� ស់ជួសជុលរមួប�� �លនូវស��
សុវត� ិ�ពបច� �ប�ន�។ ស�� សុវត� ិ�ពស��ប់�� ស់ប� �រ
�ចរក�នពីអ�កែចក�យ John Deere របស់អ�ក។

�ច�នព័ត៌�នអំពីសុវត� ិ�ពបែន�មេ�េល�េ�គ�ងប�� ស់
និងស�ស�គែដលទទួល�នពីអ�កផ�ត់ផ�ង់ ែដលពុំ�ត�វ
�នផលិតេឡ�ងវ �ញេ�ក� �ងេស�វេ�ែណ�ំ�បតបិត�ករេនះ។

េរ�នអំពីរេប�ប�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក និងរេប�បេ�ប���ស់
�រប�� េផ�ងៗឲ��ន�តឹម�ត�វ។ កុំឲ�នរ��� ក់�បតិបត� ិ�រ
េ�គ�ងច�កេ�យមិន�ន�រែណ�ំ។

រក�ឲ�េ�គ�ងច�ករបស់អ�កស� ិតេ�ក� �ង�� ន�ពេធ� ��រ
�តឹម�ត�វ។ �រែកែ�បេ�យ�� ន�រអនុ�� តេ�េល�េ�គ�ងច�ក
�ចេធ� �ឲ�ខូចមុខ�រ និង/ឬសុវត� ិ�ព េហ�យ�ចប៉ះ�ល់
ដល់�យុ�លរបស់េ�គ�ងច�ក។

�បសិនេប�អ�កមិនយល់ែផ�ក�មួយៃនេស�វេ�ែណ�ំេនះ និង
�ត�វ�រជំនួយ សូម�ក់ទងអ�កែចក�យ�ក �មហ៊ុន John Deere
របស់អ�ក។

DX,READ-KM-16JUN09-2/2
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�ត�វយល់ដឹងអំពីនីតិវ �ធីក� �ង�រផ�ល់េស�មុននឹងេធ� ��រ�រ។
រក�ឲ�តំបន់�រ�រ�� ត និងស� �ត។

កុំ�ក់េ�បងរ �អិល ផ�ល់េស� ឬៃលត�ម�វេ�គ�ងច�កេ�េពល�
កំពុងែត�� ស់ទី។ រក�ឲ�ៃដ េជ�ង និងសេម��កបំ�ក់េ�ឲ�
�� យពីែផ�ក�ងំ�យ�ែដលេដ�រេ�យ�មពល។ �� ច់
�មពល�ងំអស់ និង�បតិបត� ិ�រ�រប�� េដ�ម� ីបន� �រ
ស�� ធ។ ប�� បឧបករណ៍ឲ�ដល់ដី។ ពន�ត់�៉សុីន ។ េ�ះ
កូនេ� ។ ទុកឲ�េ�គ�ងច�ក�ត�ក់។

�ទស�ស�គេ�គ�ងច�ក�ងំ�យ� ែដល�ត�វេល�កេឡ�ងេល�
េដ�ម�ីេធ� ��រ�រផ�ល់េស�។

រក�ឲ�េ�គ�ងប�� ស់�ងំអស់�ន�� ន�ពល� និងដំេឡ�ង
�ន�តឹម�ត�វ។ ជួសជុល�រខូច�ត�� មៗ។ �� ស់ប� �រថ� ីនូវ
េ�គ�ងប�� ស់�ែដលរែហក ឬ�ក់ែបក។ ក�� ត់េ�លនូវ�រ
ករេក�ត�� ញ់ េ�បង ឬកំេទចកំទី។

េ�េល�េ�គ�ងសំ�រៈែដល�ន�៉សុីនខ� �នឯង �� ច់ែខ��៉ស់
(-) របស់�គុយ មុននឹងេធ� ��រៃលត�ម�វេ�េល��បព័ន�អគ� ិសនី
ឬេធ� ��រផ�រេ�េល�េ�គ�ងសំ�រៈេ�ះ។

េ�េល��ប�ប់�ប�ែដល�ត�វ�នសេ�� ង សូម�� ច់
ច�� យែខ�េភ� �ងពី��ក់ទ័រមុននឹងផ�ល់េស�ស�ស�គ�បព័ន�
អគ� ិសនី ឬផ�ររ��យេ�េល�េ�គ�ងច�ក។

�រ�� ក់េពលស�� ត ឬដំេណ�រ�រេ�ទីខ�ស់�ចបង� រឲ�
�នរបួសធ�ន់ធ�រ។ េ�ប���ស់ជេណ� �រ ឬេជ�ង�ទ េដ�ម� ីចូល
ដល់ទី�ំងេ�យ�យ�ស�ល។ េ�ប�ទ�មេជ�ង និងទ�មៃដែដល
រ �ង�ំ និង�នសុវត� ិ�ព។

DX,SERV-KM-28FEB17-2/2

េ�ប���ស់ជេណ� �រ និងកែន�ង�ក់ៃដេ�ងឲ��ន
�តឹម�ត �វ

តេ�ទំព័រប�� ប់ DX,WW,MOUNT-KM-12OCT11-1/2
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ប�� រ�រ�� ក់ចុះពីេ�គ�ងច�ក េ�យែបរេ�រកេ�គ�ងច�ក
េ�េពលេឡ�ង ឬចុះពីេ�គ�ងច�ក។ រក��រប៉ះ 3 ចំណុចែដល
�ន�ំជេណ� �រ កែន�ង�ក់ៃដេ�ង និងប�� ន់ៃដ។

យកចិត�ទុក�ក់បែន�មេ�េពលភក់ �ពិល ឬសំេណ�មេធ� �ឲ��ន
�� ន�ពរអិល។ រក�ឲ�ជេណ� �រ�� ត និង�� ន�� ញ់េ� ឬ
េ�បងរ�អិល។ កុំេ�តេ�េពលចុះេចញពេី�គ�ងច�ក។ កុេំឡ�ង
ឬចុះពីេ�គ�ងច�កេ�េពលែដល�កំពុង�� ស់ទី។

DX,WW,MOUNT-KM-12OCT11-2/2

េធ� ��រ�មួយេ�គ�ងេអឡិច�ត�និច និង�ក�ប់�
េ�យសុវត� ិ�ព

DX,WW,RECEIVER-KM-24AUG10-1/2
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�រ�� ក់ចុះខណៈេពលកំពុងដេំឡ�ង ឬេ�ះស�ស�គេអឡិច
�ត�និចែដល�ត�វ�ន�ក់ដំេឡ�ងេ�េល�ឧបករណ៍�ច
ប�� លឲ��ន�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ។ សូមេ�ប�ជេណ� �រ ឬរ��
េដ�ម�ី�យ�ស�លក� �ង�រ�នេ�ដល់ទី�ំង�ក់ដំេឡ�ងនីមួយ
ៗ។ េ�ប�ទ�មេជ�ង និងទ�មៃដែដលរ �ង�ំ និង�នសុវត� ិ�ព។
កុំដំេឡ�ង ឬេ�ះេចញនូវស�ស�គេផ�ងៗេ� ក� �ងលក�ខណ�
េស�ម ឬ�នទឹកកក។

�បសិនេប�ដំេឡ�ង ឬេធ� �េស�ែថ��ំ� នីយ៍មូល�� ន RTK េ�
េល�ប៉ម ឬរច�សម�័ន�ខ�ស់ សូមេ�ប�អ�កេឡ�ងែដល�ន�រ
ទទួល�� ល់។

�បសិនេប�ដំេឡ�ង ឬផ�ល់េស�ែថ�សំរសរបេ�� លអង់ែតន�ប់
ទី�ំង ែដល�ត�វ�នេ�ប�េ�េល�ឧបករណ៍បំ�កប់ែន�ម សូម
េ�ប�បេច�កេទសេល�ក�ក់ឲ��ន�តឹម�ត�វ និង�ក់ឧបករណ៍
�រ�រឲ��ន�តឹម�ត�វ។ សរសរបេ�� លធំៗ�នទម�ន់ធ�ន់
េហ�យ�ចពិ�កក� �ង�រ�ប់�ន់។ �ត�វ�រមនុស�ពីរ�ក់

េ�េពលទី�ំង�ក់ដំេឡ�ងពុំ�ចេ�ដល�់នពីដី ឬពីរ��
េស�។

DX,WW,RECEIVER-KM-24AUG10-2/2

05-3 031522
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សុវត� ិ�ព



េ�ប���ស់េអ�កង់េអឡិច�ត�និចឲ��ន�តឹម�ត �វ
េអ�កង់េអឡិច�ត�និចគឺ�ឧបករណ៍ប�� ប់បន�ែំដល
�នបំណងជួយ�បតិបត� ិករក� �ង�រអនុវត��បតិបត� ិ�រេ�
ទី�ល បេង� �ន�សុក�ព និងផ�ល់�រកំ�ន�។ េអ�កង់
�នមុខ�រ�េ�ច�នែដល�ត�វ�នេ�ប���ស់េ�ក� �ងកម� វ �ធី
�បព័ន� េ�គ�ង�៉ស ុីនខុសៗ�� និង�ច�ត�វ�នេ�ប���ស់
�មួយឧបករណ៍ប�� ប់បន�េំផ�ងេទ�ត ដូច�ឧបករណ៍េអ
ឡិច�ត�និច�ន់េ�យៃដ�េដ�ម។

ឧបករណ៍ប�� ប់បន� ំគឺ�ឧបករណ៍�មួយែដលមិន�ត�វ�រ
ស��ប់�រេធ� ��បតិបត� ិ�រេ�គ�ង�៉សុីនរបស់អ�កស��ប់
�រេ�ប���ស់�ចម�ងរបស់�េឡ�យ។ �បតិបត� ិករែតងែត
ទទួលខុស�ត�វចំេ�ះ�បតិបត� ិ�រេ�យសុវត� ិ�ព និង
�រ�គប់�គងេ�គ�ង�៉សុីន។

េដ�ម�ីប�� រ�ររងរបួសខណៈេពលេធ� ��បតិបត� ិ�រ
េ�គ�ង�៉សុីន៖

●�ក់ទី�ំងេអ�កង់�មេសចក� ីែណ�អំំពី�រដំេឡ�ង។
���ឧបករណ៍�ប់ល� និងមិន��ងំដល់�រេម�លេឃ�ញ
របស់អ�កេប�កបរ ឬ�ងំស� ះដល់�រ�គប់�គង�បតិបត� ិ�រ
របស់េ�គ�ង�៉សុីនេឡ�យ។

● ចូរកុំ�ត�វបែង�រចំ�ប់�រម�ណ៍េ�យេអ�កង់េឡ�យ។ �ត�វ
�ន�រ�ប �ង�បយ័ត�។ យកចិត�ទុក�ក់ចំេ�ះ
េ�គ�ង�៉សុីន និងមជ��� នជុំវ �ញ។

● ចូរកុែំកែ�ប�រកំណត់ ឬ�រចូលេ�ប���សម់ុខ�រ�មួយ
ែដលត�ម�វឲ��ន�រេ�ប���ស់�រ�គប់�គងេអ�កង់
ក� �ងរយៈេពលែវង ខណៈេពលែដលេ�គ�ង�៉សុីនកំពុង
�� ស់ទី។ ប��ប់េ�គ�ង�៉សុីនេ�ក� �ងទី�ំងែដល�ន
សុវត� ិ�ព និង�ក់ក� �ងទី�ំងចតមុនេពល�នបំណងេធ� �
�បតិបត� ិ�រែបបេ�ះ។

● ចូរកុំកំណត់សេម�ង�� ំងេពកែដលអ�កមិន�ចឮសេម�ង
ច�ចរ និង�នជំនិះ���សន�េ��ងេ��។

េដ�ម� ីេល�កតេម� �ង�រេធ� ��បតិបត� ិ�រេ�យសុវត� ិ�ព មុខ�រ
មួយចំនួនរបស់េអ�កង់�ច�ត�វ�នបិទ េល�កែលងែត�រ
�� ស់ទីរបស់េ�គ�ង�៉សុីន�ន�ររ �តត�ិត និង/ឬ�ត�វ�ន�ក់
េ�ក� �ងទ�ីំងចត។�រេប�កបរេល�សពី�ទង់��យសុវត� ិ�ពេនះ
�ចបំ�នច�ប់�ក់ព័ន� និង�ចប�� លឲ�ខូច រងរបួស
ធ�ន់ធ�រ ឬ�ត់បង់ជីវ �ត។

េ�ប���ស់ែតមុខ�ររបសេ់អ�កង់ែដល�ន េ�េពលែដល
លក�ខណ���អនុ�� តឲ�អ�កេធ� �ដូេ�� ះេ�យសុវត� ិ�ព និង
�សប�មេសចក� ីែណ�ំ��ែដល�ត�វ�នផ�ល់ជូន។ ែតងែត
អនុវត��មវ ��នៃន�រេប�កបរ ច�ប់រដ� ឬច�ប់ក� �ង
មូល�� ន និងបទប���ត� ិច�ចរណ៍ េ�េពលេ�ប���សឧ់បករណ៍
ប�� ប់បន��ំមួយ។

DX,ELEC,DISPLAY-KM-13JAN15-1/1

ដំេណ�រ�រ�បព័ន�ែណ�េំ�យសុវត� ិ�ព
ចូរកុំេ�ប���ស់�បព័ន� ែណ�ំ�មដងផ� �វ។ �និច��ល ចូរ
បិទ(�� ច់)�បព័ន� ែណ�ំមុនេពលេប�កបរចូលេ�ក� �ង
ផ� �វថ�ល់។ ចូរកុំព��មេប�ក (�� ប់) �បព័ន� ែណ�ំខណៈ
េពលដឹកជ�� �ន�មផ� �វថ�ល់។

�បព័ន� ែណ�ំបេង� �តេឡ�ងេដ�ម�ីជួយដល់អ�កេប�កបរ
បំេពញ�រ�រក� �ង�រ�� នឲ��ន�បសិទ��ព�ងមុន។
អ�កេប�កបរ�ត�វទទួលខុស�ត�វចំេ�ះផ� �វរបសេ់�គ�ងច�ក
�និច�។ �បព័ន� ែណ�ំមិន�ប់ស�� ឬ�រ�រ�របុកទង� ិច
�មួយវត� ��ងំផ� �វឬេ�គ�ងច�កដៃទេ�យស� �យ�បវត� ិេ�ះេទ។

�បព័ន� ែណ�ំរមួ�នកម� វ �ធី�មួយែដលេធ� �ស� �យ�បវត� ិកម�
ចង� �តរបស់េ�គ�ងច�ក។ �ប�រេនះរមួ�នែត�ចេល�សពី,
AutoTrac™, iTEC™, AutoTrac™ Turn Automation,
�រែណ�ំេ�គ�ងបំ�ក់ AutoTrac™ Universal, AutoTrac™
Controller, AutoTrac™ RowSense™ និង Machine Sync។

េដ�ម�ី�រ�រកុំឲ�រងរបួសដល់អ�កេប�កបរ និងអ�កឈរ
េម�ល៖
● កុំេឡ�ង ឬចុះេចញពីេ�គ�ងច�កែដលកំពុង�� ស់ទី។

● ពិនិត�េម�លែ�កងេ�េ�គ�ង�� ប់ និង�បព័ន� ែណ�ំផ� �វ
កំណត់មិន�ន�តឹម�ត�វ។
- �បសិនេប�េ�ប� iTEC™ Pro, AutoTrac™ Turn

Automation, ឬAutoTrac™ Implement Guidance
(អសកម�), ចូរពិនិត�េម�លែ�កងេ�កំណត់�ពំែដន
មិន�ន�តឹម�ត�វ។

- �បសិនេប�េ�ប� Machine Sync ចូរពិនិត�េម�ល�េត�
ចំណុចេដ�មរបស់អ�កអនុវត��ម�ត �វ�ន�កិត�ម�� ត
�មួយចេ�� ះ�គប់��ន់រ�ងេ�គ�ងច�ក��ែដរឬេទ។

● ចូរ�ប �ង�បយ័ត�និងយកចិត�ទុក�ក់ចំេ�ះបរ ��� នជុំវ �ញ
�និច�។

● ចូរ�គប់�គងចង� �ត េ�េពល�ំ�ច់�ត�វេគចេចញពី
េ��ះ�� ក់េ��រ�� ន អ�កឈរេម�ល េ�គ�ងបរ ��� រ
ឬវត� ��ងំផ� �វដៃទេទ�ត។

● ចូរប��ប់េ�គ�ងច�ក �បសិនេប�លក�ខណ� េម�លផ� �វមិនសូវ
ច�ស់ប៉ះ�ល់ដល់សមត��ព�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក ឬ
េម�លមនុស� ឬវត� �ែដលស� ិតេ�ក� �ងផ� �វរបស់េ�គ�ងច�កមិន
ច�ស់។

● ចូរពិ�រ�ពី�� ន�ព�រ�� ន គំេហ�ញ និង�រកំណត់
រច�សម�័ន� េ�គ�ងច�ក េ�េពលេ�ជ�សេរ �សេល��ន
េ�គ�ងច�ក។

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
iTEC គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
TIA គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

AL70325,000048F-KM-15APR21-1/1

េ�ប���ស់ែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ពឲ��ន�តឹម�ត �វ
តេ�ទំព័រប�� ប់ DX,ROPS1-KM-22AUG13-1/2

05-4 031522

PN=8
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េជ�ស�ង�ររងរបួស ឬ�� ប់េ�យ�រប៉ះទង� ិចេ�អំឡ� ងេពល
�ក�ប់រេម�ល។

��ក់ទ័រេនះ�នបំ�ក់េ�គ�ង�រ�រេពល�ក�ប់រេម�ល
(ROPS)។�ក់់ែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ព េ�េពលែដលអ�កេ�ប�
��ស់��ក់ទ័រែដល�ន ROPS។
●�ន់ក�លគន� ឹះ េហ�យ�ញែខ��ក�� តស់ុវត� ិ�ព�ត់�ម
ដងខ� �ន។

● ស៊កក�លគន� ឹះេ�ក� �ងក�� ស់។ �� ប់េម�ល សំេឡងឮសូរ
�កិក។

●�ញក��� ក់គន� ឹះែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ពេម�ល េដ�ម�ី��កដ�
ែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ព�ប់ល� ។

●�ក់ែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ពេ�យ�ក់�ម�ត�ក។

ប� �រែខ��ក�� ត់�រ�រសុវត� ិ�ព�ងំមូល �បសិនេប�េ�គ�ង�ប់
�� ប់ �� ស់គន� ឹះ ែខ��ក�� ត់ ឬរ �ស័�រ�ញ�តលប់ �នស��
ខូច�ត។

�ត�តពិនិត�ែខ��ក�� ត់សុវត� ិ�ព និងេ�គ�ង�ប់�� ប់
�៉ងេ�ច�ស់ម�ងក� �ងមួយ�� ំ។ រកេម�លស�� ធូររលុងៃន
េ�គ�ង�ប់�� ប់ ឬ�រខូច�តៃនែខ��ក�� ត់ ដូច��� ម�ច់

រ�ត់សឹកេរចរ �លធ�ន់ធ�រឬខុសពី�ប�កតី េហ�រពណ៌ ឬរ�ត់។
�� ស់ប� �រថ� ី�មួយែតេ�គ�ងប�� ស់�ងំ�យ� ែដល�ន�រ
អនុ�� តស��ប់េ�គ�ងច�ករបស់អ�កប៉ុេ�� ះ។ សូមេ�ជួប
អ�កែចក�យ John Deere របស់អ�ក។

DX,ROPS1-KM-22AUG13-2/2

ដំេណ�រ�រ�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់េ�យ
ស� �យ�បវត� ិ

CF86321,0000366-KM-19DEC13-1/2
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ចូរកុំេ�ប���ស់�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់�មដងផ� �វ។
�និច��ល ចូរបិទ(�� ច់)�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់
មុនេពលេប�កបរចូលេ�ក� �ងផ� �វថ�ល់។ ចូរកុំព��មេប�ក
(ដំេណ�រ�រ)�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់ខណៈេពល
ដឹកជ�� �ន�មផ� �វថ�ល់។

�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�កប់េង� �តេឡ�ងេដ�ម�ីជួយដល់
អ�កេប�កបរបំេពញ�រ�រក� �ង�រ�� នឲ��ន�បសិទ��ព�ង
មុន។ អ�កេប�កបរ�ត�វទទួលខុស�ត�វចំេ�ះផ� �វរបស់េ�គ�ងច�ក
�និច�។

ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់រមួ�នកម� វ �ធី�មួយែដលេធ� �
ស� �យ�បវត� ិកម�ចល�េ�គ�ងបំ�ក់។ �ប�រេនះរមួ�នែតមិន
�ចកំណត់�តឹម iGrade™ និង�រែណ�ំេ�គ�ងបំ�ក់សកម�
(Active Implement Guidance) េឡ�យ។

េដ�ម�ី�រ�រកុំឲ�រងរបួសដល់អ�កេប�កបរ និងអ�កឈរ
េម�ល៖

● ពិនិត�េម�លែ�កងេ�េ�គ�ងច�ក េ�គ�ងបំ�ក់ និង�បព័ន�
ស� �យ�បវត� ិកម�កំណត់មិន�ន�តឹម�ត�វ។

● ចូរ�ប �ង�បយ័ត�និងយកចិត�ទុក�ក់ចំេ�ះបរ ��� នជុំវ �ញ
�និច�។

● ចូរ�គប់�គងេ�គ�ងច�ក េ�េពល�ំ�ច់�ត�វេគចេចញពី
េ��ះ�� ក់េ��រ�� ន អ�កឈរេម�ល េ�គ�ងបរ ��� រ
ឬវត� ��ងំផ� �វដៃទេទ�ត។

● ចូរប��ប់េ�គ�ងច�ក �បសិនេប�លក�ខណ� េម�លផ� �វមិនសូវ
ច�សប់៉ះ�ល់ដល់សមត��ព�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក ឬ

េម�លមនុស� ឬវត� �ែដលស� ិតេ�ក� �ងផ� �វរបស់េ�គ�ងច�កមិន
ច�ស់។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
CF86321,0000366-KM-19DEC13-2/2

េច�ស�ង�រ�តុ�វស�� ធខ�ស់
តេ�ទំព័រប�� ប់ DX,FLUID-KM-12OCT11-1/2

05-5 031522
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�ត�តពិនិត�ទុេ�អុី�ដ�លីក��ប�ំ – �៉ងេ�ច�ស់មួយ�� ំ
ម�ង – ែ�កងេ��ន�រេលច�� យ �� ម�កពឹត �� ម�ច់
�� មេ�បះ �� មសឹក�� មេ�៉ង េ�ចះសុី�� មរបក និងស��
េផ�ងៗអំពី�រសឹក ឬខូច�ត។

�� ស់ប� �រថ� ីនូវបន� � ំទុេ�ែដល�ច់រែហក ឬខូច�ត�ប�� ន់
�មួយេ�គ�ងប�� ស់ស��ប់�� ស់ប� �រែដល�ន�រអនុ�� ត
េ�យ John Deere ។

�រ�តុ�វរងស�� ធែដល�ញ់េចញមក�ចេធ� �ឲ�ធ� �ះែស�កនិង
បង�រឲ��នរបួសធ�ន់ធ�រ។

េជ�ស�ងេ��ះ�� ក់េ�យបន� �រស�� ធមុននឹង�� ច់ែខ�ទុេ�
េ�បង ឬែខ�ទុេ�េផ�ងៗេទ�ត។ មួលបន� ឹង�ល់តំណ�� ប់
�ងំអស់មុនេពលេ�ប�ស�� ធ។

រកេម�លកកែន�ងេលចេ�យេ�ប��ក�ស�តុងរ �ង។�រ�រៃដ
និងដងខ� �នែ�កងេ�ប៉ះនឹង�រ�តុ�វស�� ធខ�ស់។

�បសិនេប��នេ��ះ�� ក់េក�តេឡ�ង សូមេ�ជួបេវជ�បណ� ិត
�ប�� ន់។ �ល់�តុ�វែដល�ក់ចូលេ�ក� �ងែស�ក �ត�វែតវះ
យកេចញក� �ងរយៈេពលពីរ ឬបីេ�៉ង េប�ពុំដូេ�� ះេទ ��ច
ប�� លឲ�េក�តដំេ�រលួយ។ េវជ�បណ� ិតែដលពុំ�ន�រយល់ដឹង

អំពីរបួស�បេភទេនះ គួរែស� ងរកឯក�រេ�ងពី�បភព
េវជ���ស� ែដល�នចំេណះដឹងេ�ច�ន។ ព័ត៌�នេនះ�ន�
��អង់េគ�សពី�យក�� នេវជ���ស� របស់�ជីវកម� Deere
& Company េ� Moline, Illinois, U.S.A, ទូរសព� 1-800-
822-8262 ឬ +1 309-748-5636។

DX,FLUID-KM-12OCT11-2/2

05-6 031522
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ឧ�ហរណ៍�� កផលិតផល
PC17574—UN—16AUG13

ឧ�ហរណ៍កូដ�លបរ �េច�ទ

ចូរេ�ប�កូដ�លបរ �េច�ទ (A) េ�េល��� កផលិតផលេដ�ម�ី
កំណត់�លបរ �េច�ទផលិត។ “YY" កំណត់េលខពីរខ�ង់ចុងេ��យ
ៃន�� ំផលិត (B) “WW” កំណត់ចំនួនស�� ហ៍ៃន�� ំ�បតិទិនៃន
�រផលិត។
កំណត់ចំ�៖ំ ចំនួនស�� ហ៍ៃន�រផលិត�នចេ�� ះពី 01—53។

កូដ�លបរ �េច�ទ
YY េលខពីខ�ង់ចុងេ��យ

ៃន�� ំផលិត
ឧ�ហរណ៍៖
16 = 2016
17 = 2017
18 = 2018

WW ចំនួនស�� ហ៍ៃន�� ំ
�បតិទិនៃន�រផលិត

ឧ�ហរណ៍៖
01, 02, 03—53

A—កូដ�លបរ �េច�ទ
(�លបរ �េច�ទផលិត)

B—េលខពីខ�ង់ចុងេ��យៃន�� ំ
ផលិត

C—ចំនួនស�� ហ៍ៃន�� ំ�បតិទិនៃន
�រផលិត

RW00482,00007B7-KM-08FEB22-2/2

សហ�ពេសដ�កិច�អឺរ�ុប�សុី - EAC
សហ�ពេសដ�កិច�អឺរ�ុប�សុី - EAC

ព័ត៌�នស��ប់ផលិតផលែដល�នស�� អនុេ�ម�មរដ�ស�ជិកេសដ�កិច�អឺ��សុី
េ�ងច�កផលិត៖ Deere & Company

Moline, Illinois U.S.A.

សកល CAN Application Controller

ម៉ូ ែដល៖ John Deere Application Controller

ផលិតេ�សហរដ��េមរ �ក

េ�� ះ និង�សយ�� នរបស់អ�កតំ�ងែដល�ន�រ
អនុ�� តេ�ក� �ងសហ�ពេសដ�កិច�អឺ��សុី៖

�ក �មហ៊ុនទទួលខុស�ត�វ�នក�មិត“John Deere Rus”

�សយ�� ន៖ 142050, Russia, Moscow region,
Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district,

vladenye “Warehouse 104,” Building 2.

ស��ប់�រ�ំ�ទែផ�កបេច�កេទស ចូរ�ក់ទង�ក �មហ៊ុន
ែចក�យរបស់េ�កអ�ក។

CT47125,00011A7-KM-03MAR22-1/2
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CT47125,00011A7-KM-03MAR22-2/2
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េសចក� ី�ប�សអនុេ�ម�ពរបស់ EU
Deere & Company

Moline, Illinois U.S.A.
ហត� េល��ងេ��មេនះ ប�� ក់�៖

ផលិតផល៖ Universal Can Controller 2, Application Controller Application Controller 1100, Application Controller 1120
ម៉ូ ែដល៖ XL01, XL02

បំេពញ�ម����ក់ព័ន�និងលក�ខណ��ំ�ច់�ងំអស់ៃនេសចក� ីប�� ប់�ងេ��ម៖

េសចក� ីប�� ប់ េលខ វ �ធីេចញវ ��� បនប�ត
េសចក� ីប�� ប់ពី�រចុះស�ម �ងេអឡិក�ត��៉េញ៉ទិក 2014/30/EU ឧបសម� ័ន� II ៃនេសចក� ីប�� ប់េនះ

ផលិតផលេនះគឺអនុេ�ម�មបទ�� ន និង/ឬឯក�រែដល�នលក�ណៈ�ធម�និ�មដៃទេទ�តដូចតេ�េនះ៖
EN 55032: 2012/AC: 2013 EN 55024: 2010

EN ISO 14982: 2009

េ�� ះនិង�សយ�� នរបស់បុគ�លេ�ក� �ងសហគមន៍អឺរ�ុបែដលទទួល�នសិទ� ិអនុ�� តឲ�ចង�កងឯក�រ�� ប�បេច�កេទស៖
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
ជំនួយអតិថិជន
Impexstraße 3
D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

េសចក� ី�ប�សអនុេ�ម�ពេនះេចញផ�យអនេុ�ម�ម�រទទួលខុស�ត�វ�ច់�តរបស់�ក �មហ៊ុនផលិត។

ទីកែន�ង�ប�ស៖ Urbandale, IA, ស.រ.� េ�� ះ៖ Scott Torgerson
�លបរ �េច�ទ�ប�ស៖ 12 ែខេម� 2021 ចំណងេជ�ង៖�ដែវរេអឡិច�ត�និករបស់អ�ក�គប់�គងែផ�ក

ដឹកជ�� �ន
អង��ពផលិត៖ Deere & Company, Moline, IL 61265

CT47125,000115A-KM-22OCT21-1/2
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េសចក� ី�ប�សស� ីពីអនេុ�ម�ពេ�ច�កភពអង់េគ�ស

Deere & Company
Moline, Illinois ស.រ�

ហត� េល��ងេ��មេនះ ប�� ក់�៖

ផលិតផល៖ Universal Can Controller, Application Controller 1100, Application Controller 1120
ម៉ូ ែដល៖ XL01, XL02

បំេពញ�ម����ក់ព័ន�និងលក�ខណ��ំ�ច់�ងំអស់ៃនេសចក� ីប�� ប់�ងេ��ម៖

េសចក� ីប�� ប់ េលខ វ �ធីេចញវ ��� បនប�ត
បទប���ត� ិស� ីពី�ពចុះស�ម �ងេអឡិក�ត��៉េញ៉ទិក S.I. 2016/1091 ែផន�រ 2, ម៉ូឌុល A

ផលិតផលេនះគឺអនុេ�ម�មបទ�� ន និង/ឬឯក�រែដល�នលក�ណៈ�ធម�និ�មដៃទេទ�តដូចតេ�េនះ៖
EN 55032:2012/AC:2013 EN ISO 14982:2009

EN 55024:2010

េ�� ះនិង�សយ�� នរបស់បុគ�លេ�ក� �ងសហគមន៍អឺរ�ុបែដលទទួល�នសិទ� ិអនុ�� តឲ�ចង�កងឯក�រ�� ប�បេច�កេទស៖
John Deere Ltd
Harby Road
Langar
Nottinghamshire
NG13 9HT
EUConformity@JohnDeere.com

េសចក� ី�ប�សអនុេ�ម�ពេនះេចញផ�យអនេុ�ម�ម�រទទួលខុស�ត�វ�ច់�តរបស់�ក �មហ៊ុនផលិត។

ទីកែន�ង�ប�ស៖ Urbandale, IA, ស.រ.�។
�លបរ �េច�ទ�ប�ស៖ 12 ែខេម� 2021 េ�� ះ៖ Scott Torgerson
អង��ពផលិត៖Deere & Company, Moline, IL 61265 ចំណងេជ�ង៖ �ដែវរេអឡិច�ត�និករបស់អ�ក�គប់�គងែផ�ក

ដឹកជ�� �ន

�ក �មហ៊ុន�ំចូលផលិតផល Ag & Turf៖ John Deere Ltd. -
Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, United
Kingdom

�ក �មហ៊ុន�ំចូលផលិតផលៃ�ពេឈ�៖ John Deere Forestry Ltd.

- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6
4NW, United Kingdom

�ក �មហ៊ុន�ំចូលេ�គ�ងបរ ��� រសំណង់៖ Wirtgen Limited,
Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive,
Newark, Notts. NG24 2UA, United Kingdom

CT47125,000115B-KM-22OCT21-1/2
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�ទឹស� ី�បតិបតិ◌្ត�រ—iGrade™
iGrade™ គឺ��បព័ន� �គប់�គងកម�ស់សកម�មួយែដលេ�ប��� ល់
ប�� (SCVs) េដ�ម�ី�គប់�គងកម�ស់េ�គ�ងបំ�ក់េ�យ
ែផ�កេល�ទិន�ន័យ�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)។

iGrade™ េ�ប�ទី�ំងរយៈទទឹងនិងបេ�� យពី StarFire™
Receivers េដ�ម�ីទទួល�នៃផ�ឬចំណុចកម�ស់មួយ។ េដ�ម�ី
ដំេណ�រ�រឲ��ន�ស�ល �រកំណត់�ន�រៈសំ�ន់ចំេ�ះ�បសិទ�
ពល។

iGrade™�នម៉ូដៃផ�ចំនួនបី៖

●�រ�គប់�គងចំ�ត់�� ក់
●�រ�គប់�គងៃផ�
● �ប�ប់ប�� ពីច�� យ

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីម៉ូដៃផ��ក់�ក់។)

ចំេ�តេផ��ង

�បសិនេប�េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�នសមត��ព េគ
�ចេ�ប�ចំេ�តេផ��ងបែន�មពីេល�ម៉ូដៃផ�។ �រេ�ប�ចំេ�ត
េផ��ងអនុ�� តឲ��គប់�គងទី�ំង�ងំពីរនិងមុំរង� �លៃនែប៉ល
េ�គ�ងច�កែដលប�� លឲ��ន�រ�ត់�� ត�ងេនះនិង
ច�ស់�ស់។ ចំេ�តេផ��ង�ន�ព�ំ�ច់�ពិេសស
េ�េពលបេង� �ត�ប�យ បេង� �តៃផ�ម� �ដ ឬេ�ស�ត់ែកងេ�
នឹងទិសេ�ទ�� ក់េ�េល�ៃផ�មួយ។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,00007B9-KM-12JUN19-1/1

�រ�គប់�គងចំ�ត់�� ក់
RW00482,00007BD-KM-18JUN19-1/2
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A—ចំណុចេដ�ម
B—ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន
C—តំបន់�ក់បំេពញ (បែន�មដី)

D—តំបន់�ត់ (យកដីេចញ)
E—�រ�ប់េផ��មៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់
F—ចំេ�ទ%

Grade Control (�រ�គប់�គង�� ក់) េ�ប��ទូេ�េដ�ម� ីបេង� �ត
ផ� �វ�លឬជីក�ប�យធម��។ Grade Control �គប់�គង់
េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�យស� �យ�បវត� ិចំេ�ះជ��លកំណត់
មួយពីេល�ច�� យ�បព័ន�កំណត់ទ�ីំងសកល (GPS)។
ចំ�ត់�� ក់�ចកំណត់េ�យ Grade Calculator ឬ�បតិបត� ិ
ករេ�យ�យប�� �លជ��ល ទិសេ� និងចំណុចេដ�ម (A)។

ចំណុចេដ�មគឺ�ទី�ំងមួយេ�េល�ដីែដលស� ិតេ�េល�កម�ស់
�ច់�តស��ប់ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន (B)។
ចំណុចេដ�មគឺ�ទី�ំងេ�ងមួយែដលេ�ប�េដ�ម�ីេ�ប�បេធ�ប
កម�ស់�ច់�តទល់នឹងកម�ស់ែដលគណ�េ�យ iGrade™។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

�បព័ន��ក់បេំពញ (C) ឬ�ត់ (D) េ�យស� �យ�បវត� ិេ�អំឡ� ង
េពល�បតិបត� ិ�រេឡ�ងេល�ឬចុះជ��លេ�យែផ�កេល�ច�� យ
ែដល�នេធ� �ដំេណ�រ។
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,00007BD-KM-18JUN19-2/2

�រ�គប់�គងៃផ�
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007BE-KM-15DEC21-1/2
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ទិសេ�ជ��ល
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ជ��លឌុប

Plane Control (�រ�គប់�គងៃផ�) �គប់�គងេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បេ�យស� �យ�បវត� ិេដ�ម�ី�ត់េ�ដល់ៃផ�ែដល�នកំណត់។
ៃផ�ែដល�នកំណត់�ច�ៃផ�ជ��លេ�លឬជ��លឌុប។ ៃផ�
�ចកំណត់េ�យ Plane Calculator (អង�គណ�ៃផ�) ឬ
�បតិបត� ិករេ�យ�យប�� �លជ��ល ទិសេ� និងចំណុចេដ�ម
(A)។

ចំណុចេដ�មគឺ�ទី�ំងមួយេ�េល�ដីែដលស� ិតេ�េល�កម�ស់
�ច់�តស��ប់ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន (B)។
ចំណុចេដ�មគឺ�ទី�ំងេ�ងមួយែដលេ�ប�េដ�ម�ីេ�ប�បេធ�ប
កម�ស់�ច់�តទល់នឹងកម�ស់ែដលគណ�េ�យ iGrade™។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

ទិសេ�ជ��ល (C) គណ�េ�យែផ�កេល��រ�ំៃន�បព័ន�
កំណត់ទី�ំងសកល (GPS) ែដល�ក់ទងេ�នឹងទិស�ងេជ�ង
ពិត��កដ (D) និងេ�ក� �ងទិសេ�ជ��លចុះេ��ម។
�ងេជ�ង�សបេ�នឹង�រ�ំមុខៃនមុំ 0° ឬ 360°។
iGrade™�នជេ�ម�សកំណតៃ់ផ�ឯក�ជ�ចំនួន��ំែដល�ច
េ�ជ�សេរ �ស�នក� �ងអំឡ� ងេពល�បតិបត� ិ�រ។ ៃផ�នីមួយៗ
ក� �ងចំេ�ម 5�ចកំណត់រច�សម� ័ន� េដ�ម�ី�ក់េ�� ះ
រហូតដល់ 19 តួអក�រ។ �បតិបត� ិ�រក� �ង�រ�� នទូេ�ែដល
�ត�វ�រៃផ�េ�ច�នគឺេ�េពលស�� រៈកំពុង�ត�វ�នយកេចញេដ�ម� ី
បេង� �តក�មងព័ត៌�នៃផ�និងេផ�រេដ�ម�ី�ក់បំេពញក�មង
ព័ត៌�នៃផ�មួយេផ�ងេទ�ត។

Plane Calculator�ចបេង� �តៃផ�សក� ិសមបំផុតេ�យែផ�កេល�
ទិន�ន័យកម�ស់ែដល�នកត់��ទុក។ េ�េពលទិន�ន័យ
�ងំអស់�ត�វ�ន�បមូលរចួ ៃផ�សក� ិសមបំផុតមួយ�ត�វ�ន
បេង� �តេឡ�ង។

A—ចំណុចេដ�ម
B—ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង�់ន
C—ទិសេ�ជ��ល
D—�ងេជ�ង = 0°/360°
E—�ងេក�ត = 90°
F—�ងត�� ង = 180°
G—�ងលិច = 270°

H—�រ�ប់េផ��មៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់
I—�គរយជ��ល
J—តំបន់�ត់ (យកដីេចញ)
K—តំបន់�ក់បំេពញ (បែន�មដី)
L—ចំណុចេដ�មែដល�នជ��ល

េ�ល (ទិសេ�ជ��ល
ចុះេ��ម 160°)

M—ចំណុចេដ�មែដល�នជ��លឌុប
(ទិសេ�ជ��លចុះេ��ម G
និងទិសេ�ជ��លចុះេ��ម
F)

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00007BE-KM-15DEC21-2/2

�ប�ប់ប�� ពីច�� យ
សូហ� ែវរ�គីទីបី�ច�� ប់េ�កម� វ �ធីប�� កម� វ �ធី Application
Controller េ�យេ�ប��រត�� ប់�េស៊រ �និងពិធី�រ�រ�បតិបត� ិ
�រ�ក់�ក់។ �របំេពញមុខ�រេនះេ�ប��មួយក��ប់សូហ� ែវរប
ែន�មែដលផ�ល់នូវសមត��ពដូច��រប�� ញែផនទី�ត់និង
�ក់បំេពញ។ ប�� ប់ពី�� ប់�េស៊រ �រចួេហ�យ សូហ� ែវររបស់�គី
ទីបី�ចេផ���រប�� កំណត់េ��ន់ Application Controller

និង�គប់�គងកម�ស់េ�េល�េ�គ�ងបំ�ក់េ�យស� �យ�បវត� ិ។
Application Controller ក៏�នសមត��ពប�� �នទិន�ន័យ�បព័ន�
កំណត់ទី�ំងសកល (GPS) េ��ន់សូហ� ែវរ�គីទីបីេ�យ
េ�ប���ស់�ចកេស៊រ �ផងែដរ។

(ស��ប់ពត៌�នបែន�ម ចូរ�ក់ទងអ�កែចក�យ�ក �មហ៊ុន
John Deere។)

RW00482,00007BF-KM-04JUN19-1/1

ចំណុចេដ�ម
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008A3-KM-11JUN19-1/2
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បង� �រេ�ក� �ង�ប�យែដល�ន��ប់
PC23061—UN—19SEP16

បង� �រេចញ�� យពីផ� �វែដល�ន��ប់

ចំណុចេដ�មមួយ (A) គឺ�ទី�ំងមួយេ�ក� �ង�រ�� នេ��តង់
កម�ស់មួយែដលមិនត�ម�វឱ�ដកេចញឬបែន�មស�� រៈែដល
ស� ិតេ�េល�ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន (B) េឡ�យ។
ចំណុចេដ�មគួរកំណត់េ�យ�ក់ទង់ឬស�� ស�� ល់េដ�ម� ីឲ�
េ�គ�ងច�កេ�សព��បបត់�តលប់ស��ប់េផ��ត�� ត់�បព័ន�
និងេដ�ម�ីកំណត់�បភពេដ�មៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់។ �រេផ��ង�� តំ់
�បព័ន�និង�រកំណត់�បភពេដ�មៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់េឡ�ងវ �ញ�ន
�ព�ំ�ច់េ�យ�រែត�ររ�ត់�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល
ធម�� (GPS)។

ទី�ំងៃនចំណុចេដ�មែ�ប�ប�ល�មគំនូសប�ង់�រ�� ន។
ឧ�ហរណ៏ក� �ង�រកំណត់ចំណុចេដ�ម៖

● ប�� លមកពី�រេ�ប���ស់អង�គណ�ៃផ�
● ែដលជ��លហូរចូលេ�ក� �ង�ប�យ�ន��ប់ (L)
● ែដលជ��លហូរេចញពីផ� �វែដល�ន��ប់ (M)

A—ចំណុចេដ�ម
B—ៃផ�ឬចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន
C—�រ�ប់េផ��មៃផ�ឬ
ចំ�ត់�� ក់

D—ចំេ�ទ%
E—តំបន់�ត់ (យកដីេចញ)
F—តំបន់�ក់បំេពញ (បែន�មដី)
G—�ងេជ�ង = 0°/360°

H—�ងេក�ត = 90°
I—�ងត�� ង = 180°
J—�ងលិច = 270°
K—ទិសេ�ជ��ល (អង�)
L—�ប�យែដល�ន��ប់
M—ផ� �វែដល�ន��ប់

RW00482,00008A3-KM-11JUN19-2/2

ព័ត៌�ន�� យរណប—VDOP
iGrade™ ពឹងែផ�កេល��� យរណបែដលផ�ល់ស�� �បព័ន�កំណត់
ទី�ំងសកល (GPS)។�ររ�យប��រនូវ�ព�ក់�ក់
(VDOP) គ�ឺស�� ៃន�រ�គបដណ� ប់�� យរណប GPS េ�េល�
េ�គ�ងទទួល។ តៃម� VDOP �ប�ងេនះប�� ញពី�រ�គប
ដណ� ប់េ�យ�� យរណប�ន់ែតល� �បេស�រស��ប់�រគណ�

ទី�ំងប��រ។ មុនេពលបត់ ឬៃលត�ម�វ iGrade™, ចូរ
ពិនិត�េម�លែ�កងេ�តៃម� VDOP មិនស� ិតេ��ងេ��ម
1.6។�រៃលត�ម�វេធ� �េឡ�ងេ�េពលតៃម� VDOP ខ�ស់�ង 1.6
គឺមិន�តឹម�ត�វនិង�ត�វៃលត�ម�វេឡ�ងវ �ញ។

1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™ ។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008A6-KM-04JUN19-1/2
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2.ចុចែថប Sky Plot (A)។
3. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ� VDOP (B) មិនស� ិតេ�េ��ម
1.6 ។

A—ែថប Sky Plot B—VDOP

RW00482,00008A6-KM-04JUN19-2/2

ែផនទីៃផ�
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008A4-KM-24JUN19-1/2
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ែផនទីថត�មកែន�ង

កំណត់ចំ�៖ំ េដ�ម�ី�យ�ស�ល�បតិបត��រ ចូរេ�ប�កម� វ �ធី
�គប់�គងប�ង់េដ�ម� ីកំណត់រច�សម� ័ន�ទំព័រដំេណ�រ�រ
េអ�កង់ ស��ប់�បតិបត� ិ�រ�ក់�ក់។
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់
េអ�កង់។)

ែផនទីរបូថត�មកែន�ងនិងែផនទីកម�ស់ប�� ញរបូ�ព
�ក់ែស� ងៃនៃផ�ដីស��ប់តំបន់�ក់�ក់មួយ។ ែផនទ�ីងំេនះ
�ចេ�ប��េ�ងស��ប់�� ស់ទីស�� រៈពីតំបន់ខ�ស់េ��ន់
តំបន់�ប�ងេនះមុននឹងបេង� �តៃផ�មួយ។ េ�េពល�ពំែដន�ត�វ
�នកំណត់េហ�យ �រ�សស់� ង់�ត�វ�នបេង� �តេឡ�ង ែផនទី
�ចបេង� �ត�ឯក�រ�ក�ស ឬ��ស�ប់ៃផ��ងេ��យែដល
ប�� ញេ�េល�េអ�កង់។
កំណត់ចំ�៖ំ ែផនទីកម�ស់េ�ប�ស��ស់��ត�� នែផនទីពណ៌

ចំនួន��ំ។ ចំណុចកម�សអ់ប�បរ�និងអតិបរ�កំណត់
ចំណុច�� ស់ប� �រ។ �ពខុស�� រ�ងកម�ស់អប�បរ�និង
អតិបរ��ត�វ�នគណ� �ក �មកម�ស់�ត�វែញកេចញពី��
េស� �ៗ�� ក� �ងចំេ�មពណ៌�ងំ��ំ។

● ពណ៌េខ�វ = ចំណុចកម�ស់អតិបរ�
● ៃបតង
● េល�ង
● ទឹក�ក�ច
● �កហម = ចំណុចកម�សអ់ប�បរ�

�បភពែដល�ចរក�នេដ�ម�ីទទួល�នព័ត៌�នអំពីកម�ស់៖

●�រស� ង់ Surface Water Pro™ Plus
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់
អំពី Surface Water Pro™។)

● ឯក�រ�ស�ប់កម�ស់
េអ�កង់ប�� ញព័ត៌�នកម�ស់េ�េពល�កត់��ពី�រេ�ប�

��ស់ផលិតផល�រេរ�បចំែផន�រ �រ�បមូលផល ឬ
�បតិបត� ិ�រភ� �រ�ស់។ APEX™�ចបេង� �តែផនទីកម�ស់�
ែផនទីៃផ��ងេ��យ។
(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នឯក�រជំនួយ
APEX™។)

● GSDNet (�នេ�សហរដ��េមរ �កែតប៉ុេ�� ះ)
GSDNet ត�ម�វឱ��ន�ពំែដននិង�ស�ប់កម�ស់ឯក�រៃន
តំបន់ែដល�ត�វគូរ�ែផនទី។ GSDNet ផ�ល់នូវែផនទីដូច
�ងេ��មេនះ៖
- ែផនទីទិន�ន ័យកម�ស់
- ែផនទីកម�ស់ឌីជីថល
- ែផនទីលូទឹកស� �យ
- ែផនទីវ �ស�� ធ

● អ�ក�ស់ស� ង់ដី
អ�ក�ស់ស� ង់ដីធ� ី�ណិជ�កម�គឺ��បភពៃនែផនទីកម�ស់និង
ទិន�ន ័យ។ អ�ក�ស់ស� ង់�ចផ�ល់ទិន�ន័យ� shapefiles ឬ
ឯក�រ CSV ែដល�ចប�� �លេ�ក� �ង APEX™។

Surface Water Pro គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
APEX គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
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�ទឹស� ី�បតិបត�ិ�រ—Distance Trip
Distance Trip ដំេណ�រ�រ�មួយេ�គ�ងបំ�ក់�ងមុខឬ
េ��យ។ �រប�� េធ� �ដំេណ�រគណ�េ�យែផ�កេល�ច�� យឬ
េពលេវ�របស់�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS) និងលំ�ំៃន
�រេធ� �ដំេណ�រែដលកំណត់េ�យ�បតិបត� ិករ។ េ�៉ងេប�កនិងបិទ
េ�គ�ងសកម�ជំរុញ�ចៃលត�ម�វ�នស��ប់�រ�ត់�� ក់�ពឹត� ិ
�រណ៍ច�ស់�ស់និងែដលេក�តេឡ�ងដែដលៗ។

�នលំ�ំេធ� �ដំេណ�រចំនួនបួន៖

● ប�� ត់�សប
● បេ�� លរបង
● �ក�ច�តង�
● លំ�ំក�លដី

RW00482,000089D-KM-18JUN19-1/1

ប�� ត់�សប
RW00482,00008A8-KM-18JUN19-1/2
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Parallel Lines (ប�� ត់�សប)�ចបេង� �តចំណុច�ពឹត� ិ�រណ៍
(A) េ�េល�ប�� ត់�សប (B) និង�នច�� យេផ�ង�� (C
និង D) េ�េពលេធ� �ដំេណ�រ�តង់មុំ។

A—ចំណុច�ពឹត� ិ�រណ៍
B—ប�� ត់�សប

C—5.5 ម (18 ហ៊� �ត)
D—7.9 ម (26 ហ៊� �ត)

RW00482,00008A8-KM-18JUN19-2/2

បេ�� លរបង
RW00482,00008A9-KM-26APR19-1/2
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Fence Post (បេ�� លរបង) បេង� �តច�� យលីេនែអ៊រែតមួយ
(A) រ�ងចំណុច�ពឹត� ិ�រណ៍បន�ប�� ប់�� (B)។

A—ច�� យលីេនែអ៊រែតមួយ B—ចំណុច�ពឹត� ិ�រណ៍

RW00482,00008A9-KM-26APR19-2/2

�ក�ច�តង�
�ក�ច�តង��ចបេង� �តលំ�ំ�ក�បួនេផ�ងៗ�� ។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008AA-KM-04JUN19-1/5
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90 អង�

● 90 អង� បេង� �តជួរឈរនិងជួរេដកេស� �ៗ�� ដូេច�ះចំណុចនី
មួយៗ�នរ�� ស់ 90° ពីចំណុចេផ�ងេទ�ត។

RW00482,00008AA-KM-04JUN19-2/5
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�តីេ�ណសម័ង�

● �តីេ�ណសម័ង� បេង� �តច�� យេស� ��� រ�ងចំណុច
�ងំ�យ។

RW00482,00008AA-KM-04JUN19-3/5
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មុំច�ប់

● មុំ�ប់ បេង� �តចំណុច�េ�ច�នេ�ក� �ងជួរមួយែដលលយ
េចញពីចំណុចៃនជួរេ�ជិត�� េ��តង់មុែំដល�បតិបត� ិករ
�នកំណត់។

RW00482,00008AA-KM-04JUN19-4/5
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ជួរ�� ស់

● ជួរ�� ស់បេង� �តចំណុច�ងំ�យែដលេ�ចេ�� ះចំណុច
េ�ក� �ងជួរជិត�� ។

RW00482,00008AA-KM-04JUN19-5/5
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លំ�កំ�លដី
RW00482,00008AB-KM-26APR19-1/2
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Plot Pattern (លំ�ំក�លដ)ី បេង� �តល�ំំច�ស់�ស់ែដល�ន
ក�លដី�ចេធ� �េឡ�ងវ �ញ (A), អង� ែញកក�លដី (B), អង�
ែញកែផ�ក (C) និងែផ�ក (D)។ �េរ�យៗ ល�ំំក�លដី�ត�វេ�ប�
េដ�ម�ីបេង� �តផ� �វទទឹងេផ�ងៗ�� ។ ឧ�ហរណផ៏� �វតូច�ងេនះ
�ចេ�ប�ស��ប់�ក��ល ឬផ� �វេដ�រ និងផ� �វធ�ំងេនះ�ចេ�ប�
ស��ប់�៉សុីន�ញ់�� ំ ឬ�នយន�តូចៗ។

A—ក�លដី
B—អង�ែញកក�លដី

C—អង�ែញកែផ�ក
D—ែផ�ក

RW00482,00008AB-KM-26APR19-2/2

ព័ត៌�ន�� យរណប—PDOP
Distance Trip ពឹងែផ�កេល��� យរណបែដលផ�ល់ស�� �បព័ន�
កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)។�ររ�យទី�ំងៃន�ព�ក់�ក់
(PDOP) គឺ�ស�� ៃន�រ�គបដណ� ប់�� យរណប GPS េ�េល�
េ�គ�ងទទួល។ តៃម� PDOP �ប�ងេនះប�� ញ�រ
�គបដណ� ប់ៃន�� យរណបល��ងេនះស��ប់គណ�ទី�ំង�ងំ
ប��រនិងេផ�ក។

មុនេពលបត់ ឬៃលត�ម�វ Distance Trip ចូរពិនិត�េម�ល
ែ�កងេ�តៃម� PDOP មិនស� ិតេ��ងេ��ម 2.5។ តៃម�
�ពេឆ� �យតបកំណត់េ�េពលតៃម� PDOP�នខ�ស់�ង 2.5
គឺមិន�តឹម�ត�វនិង�ត�វែតែកត�ម�វេឡ�ងវ �ញ។

1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™ ។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008A7-KM-18JUN19-1/2

PC
24

07
5—

U
N
—
10

AP
R
17

2.ចុចែថប Sky Plot (A)។
3. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ� PDOP (B) មិនស� ិតេ�េ��ម
2.5។

A—ែថប Sky Plot B—PDOP

RW00482,00008A7-KM-18JUN19-2/2
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េសចក� ីត�ម�វ
�ព�ត�វ�� និង�របំេពញមុខ�រ�បព័ន��នលក�ណៈខុស��
េ��ម�រកំណត់ទី�ំងនិង�រកំណត់រច�សម�័ន�ឧបករណ៍។
ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មអំពីស�ស�ពេ�គ�ង មុខ�រ
�បព័ន� និង�ព�ត�វ�� សូម�ក់ទងអ�កែចក�យ
�ក �មហ៊ុន John Deere របស់េ�កអ�ក។ ព័ត៌�នបែន�ម
�ច�នេ�ងេ�ក� �ងមគ� � េទ�សក៍ពី�ព�ត�វ�� ស� ីពី Value
Selling Navigator។

�ដែវរ៖

● UCC2 Application Controller
● ច�� យែខ�េផ�ងៗែដល�ក់ទងនឹង�រផ�ត់ផ�ង់�មពល�រ
ប�� �ល�� នូវឧបករណ៍ប�� ទំ�ក់ទំនងអង��ណ និង
�រ�គប់�គងចង� �ត

● GreenStar™ 3 Display ឬ Generation 4 Display
កំណត់ចំ�៖ំ ��ន�រៈសំ�ន់�ស់ចំេ�ះ�បសិទ�ពល�បព័ន�

ក� �ង�រេ�ប�េ�គ�ងទទួលែដល�នេលខេស៊រ ��បបំផុតេ�
េល�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប និងេ�គ�ងទទួលែដល�ន
េលខេស៊រ �ខ�ស់បំផុតេ�េល�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប
�ងេ��យ។

● េ�គ�ងទទួល StarFire™ 3000 ឬ 6000 ដំេឡ�ងេ�េល�
េ�គ�ងច�ក

● េ�គ�ងទទួល StarFire™ 3000 ឬ 6000 ដំេឡ�ងេ�េល�េ�គ�ង
បំ�ក់
- គួរែតេ�ប�អង់ែតន�បព័ន��� យរណបេ�ចរសកល

(GNSS) StarFire™

● េ�គ�ងទទួល StarFire™ 3000 ឬ 6000 ដេំឡ�ងេ�េល�
�� នីយេ�ល

កំណត់ចំ�៖ំ េ�គ�ងទទួល StarFire™ 6000 មិន�ត�វ�� �មួយ
អង់ែតន�ងេ��។

- យកល� គួរេ�ប�អង់ែតន StarFire™ GNSS ។
- អង់ែតនកងគឺ�ជេ�ម�ស។

សូហ� ែវរ៖

● សូហ� ែវរចុងេ��យបំផុត�នដំេឡ�ងេ�េល�៖
- េអ�កង់
- UCC2 Application Controller
- StarFire™ Receiver

(សូមចូលេ��ន់ www.StellarSupport.com េហ�យចូល
េ��ន់�រេធ� �បច� �ប�ន��ពសូហ� ែវរ។ )

●�រេប�កដំេណ�រ�រេឃេន�៉ទិកពិតៗ (RTK) េ�េល�េ�គ�ង
បំ�ក់និងេ�គ�ងទទួល�� នីយ៍េ�ល

●�រេប�កដំេណ�រ�រ AutoTrac™ េ�េល�េអ�កង់ (មិន
�ំ�ច់ក� �ង�រ�គប់�គង�បព័ន� េ�យៃដេឡ�យ)

កំណត់ចំ�៖ំ�រេប�កដំេណ�រ�រ iGrade™ �ត�វ�នប�� ញេ�
េល�ទំព័រេប�កដំេណ�រ�រឧបករណ៍ប�� កម� វ �ធី។

●�រេប�កដំេណ�រ�រ iGrade™ េ�េល� UCC2 Application
Controller

●�រេប�កដំេណ�រ�រ Distance Trip េ�េល� UCC2
Application Controller

GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company
StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,00007BA-KM-24JUN19-1/1

ចូលេ�ទំព័រ Application Controller
កំណត់ចំ�៖ំ �ច់េ�បិទនិងទុកឲ�េអ�កង់អស�់មពល

�ងំ�ស �ងសិនមុននឹង�� ប់ ឬ�� ច់េ�គ�ងបំ�ក់
ISOBUS ឬអង��ណ។

ប�� ប់ពីចូលេ�ទំព័រ Application Controller GreenStar™ 3
and Generation 4 Displays�នប�ង់ដូច�� ។

េដ�ម�ីចូលេ��ន់ទំព័រ Application Controller េ�យេ�ប�
GreenStar™ 3 Display៖

GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,000078D-KM-31MAY19-1/8

PC8663—UN—29APR15

ប៊ូតុង Menu

1.ចុចប៊ូតុង Menu។

RW00482,000078D-KM-31MAY19-2/8

PC26351—UN—10OCT18

ប៊ូតុង Application Controller

2.ចុចប៊ូតុង Application Controller

េដ�ម�ីចូលេ��ន់ទំព័រ Application Controller េ�យេ�ប�
Generation 4 Display៖

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000078D-KM-31MAY19-3/8

30C-1 031522
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PC17269—UN—15JUL13

ប៊ូតុង Menu

1.ចុចប៊ូតុង Menu។

RW00482,000078D-KM-31MAY19-4/8

PC21496—UN—05OCT15

ែថបកម� វ �ធី

2.ចុចែថប Applications។

RW00482,000078D-KM-31MAY19-5/8

PC16682—UN—18MAR13

កម� វ �ធី ISOBUS VT

3. េ�ជ�សេរ �សកម� វ �ធី ISOBUS VT។

RW00482,000078D-KM-31MAY19-6/8

PC15293—UN—18MAR13

ប៊ូតុងមុឺនុយ ISOBUS VT

4.ចុចប៊ូតុងមុឺនុយ ISOBUS VT ។

RW00482,000078D-KM-31MAY19-7/8

PC26351—UN—10OCT18

ប៊ូតុង Application Controller

5.ចុចប៊ូតុង Application Controller

RW00482,000078D-KM-31MAY19-8/8

ចូលេ�ទំព័រ StarFire™
ប�� ប់ពីចូលេ�ទំព័រ StarFire™ , GreenStar™ 3 និង
Generation 4 Displays�នប�ង់ដូច�� ។

េដ�ម�ីចូលេ��ន់ទំព័រ StarFire™ េ�យេ�ប� GreenStar™ 3
Display៖

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000079A-KM-06OCT21-1/7

30C-2 031522

PN=23
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PC8663—UN—29APR15

ប៊ូតុង Menu

1.ចុចប៊ូតុង Menu។

RW00482,000079A-KM-06OCT21-2/7

PC27253—UN—03JUN19

ប៊ូតុង Machine StarFire™
PC27254—UN—03JUN19

ប៊ូតុង Implement StarFire™

2.ចុចប៊ូតុង StarFire™។
● ប៊ូតុង Machine StarFire™
● ប៊ូតុង Implement StarFire™

េដ�ម�ីចូលេ��ន់ទំព័រ StarFire™ េ�យេ�ប� Generation 4
Display៖

RW00482,000079A-KM-06OCT21-3/7

PC17269—UN—15JUL13

ប៊ូតុង Menu

1.ចុចប៊ូតុង Menu។

RW00482,000079A-KM-06OCT21-4/7

PC21496—UN—05OCT15

ែថបកម� វ �ធី

2.ចុចែថប Applications។

RW00482,000079A-KM-06OCT21-5/7

PC26493—UN—08NOV18

កម� វ �ធី StarFire™

3. េ�ជ�សេរ �សកម� វ �ធី StarFire™។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000079A-KM-06OCT21-6/7

30C-3 031522

PN=24
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4. េ�ជ�សេរ �សេ�គ�ងទទួលពីប�� ីឧបករណ៍ StarFire™។
● StarFire™ េ�គ�ងច�ក (A)
● StarFire™ េ�គ�ងទទួល (B)

A—StarFire™ េ�គ�ងច�ក B—StarFire™ េ�គ�ងប�ំក់

RW00482,000079A-KM-06OCT21-7/7

ប�� �លេលខកូដេប�កដំេណ�រ�រ
UCC2 Application Controller �ត�វ�រេលខកូដេប�កដំេណ�រ�រ
ចំនួន 26 ខ�ង់េដ�ម�ីដំេណ�រ�រកម� វ �ធី។ ចូរ�ក់ទងអ�ក
ែចក�យ�ក �មហ៊ុន John Deere និងផ�ល់េលខេស៊រ �UCC2
Application Controller

កម� វ �ធី�េ�ច�ន�ច�ត�វ�នេធ� �ឱ�សកម� េ�េល� UCC2
Application Controller�មរយៈ�រេធ� �បច� �ប�ន��ពកម� វ �ធី
22-1 ។ េធ� �ែបបបទេនះម�ងេទ�តស��ប់កម� វ �ធីនីមួយៗេ�យ
េ�ប�េលខកូដេធ� �ឱ�សកម� 26 ខ�ង់។

កម� វ �ធីែដល�ន៖

●�រកំណត់អត�ស�� ណ Harvest, Cotton
●��ស�តចុល័ត
● ឯក�រទិន�ផល, ដំ�ឯំកេទស
●�រែណ�ំេ�គ�ងបំ�ក់សកម�
● iGrade™

1. ចូលេ�ទំព័រ Application Controller

RW00482,000073E-KM-08FEB22-1/5

PC26352—UN—05OCT18

សូហ�ឃីកំណត់ឧបករណ៍ប��

2.ចុចសូហ�ឃីកំណត់ឧបករណ៍ប��

RW00482,000073E-KM-08FEB22-2/5

PC25903—UN—05JUL18

�� ងំេប�កដំេណ�រ�រ

3.ចុចែថប Activations។

RW00482,000073E-KM-08FEB22-3/5

PC25904—UN—05JUL18

ប៊ូតុង Add Activation

4.ចុចប៊ូតុង Add Activation

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000073E-KM-08FEB22-4/5

30C-4 031522

PN=25
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បែន�មបង� �ចេធ� �ឱ�សកម�

5.ប�� �លេលខកូដេប�កដំេណ�រ�រេ�ក� �ង�បអប់�តចូុល (A)។
6.ចុចប៊ូតុង Accept (B)។
7. េដ�ម�ីដំេណ�រ�រកម� វ �ធីប�� ប់ សូមេធ� �ជំ�នទី 4–6 ម�ង
េទ�ត។

8.ពន�ត់េ�គ�ងច�ក រង់�ំេអ�កង់រលត់សិន េហ�យប�� ប់មក
បេ�� ះេ�គ�ងច�កេឡ�ងវ �ញ។

A—�បអប់�តុចូល B—ប៊ូតុងទទួលយក

RW00482,000073E-KM-08FEB22-5/5

ប� �រអង�ចង��ំនប៉ុេ�� ះែដល�ចកំណត់កម� វ �ធី
និងលុបេចញ�ន (EPROM)
EPROM�នេ�ក� �ងឧបករណ៍ប�� អ ុី�ដ�លីក��ក់ទ័រ។ េ�េល�
ម៉ូ ែដល�ស់ៃន��ក់ទ័រេស៊រ �8000 និង 9000,�ំ�ច់�ត�វែត

ប� �រ EPROM ។ �ប�រេនះ�ច�ត�វ�រប� �រ EPROM
ប៉ុេ�� ះ ឬឧបករណ៍ប�� អ ុី�ដ�លីក��ក់ទ័រ�ងំមូល។

ស��បព់ត៌�នបែន�មស� ីពីេសចក� ីត�ម�វរបស់ EPROM និង
�ព�ត�វ�� ចូរ�ក់ទងអ�កែចក�យ�ក �មហ៊ុន John Deere។

RW00482,000048A-KM-15APR15-1/1

�ព�ត�វ�� របស់េ�គ�ងច�ក
ឃីត�� ល់�ងេ��របស់ John Deere បែន�មឧបករណ៍ប�� អុី�ដ�
លីកេ�េល�េ�គ�ងច�កែដលមិន�នដំេឡ�ង�បព័ន�អ ុី�ដ�លីកពី
េ�ងច�ក។

(ស��បប់�� ី�ព�ត�វ�� េពញេលញរបសេ់�គ�ងច�កនិងមគ� � េទ
សក៍ប�� ទិញ ចូរ�នអំពី Value Selling Navigator។)

RW00482,00009C6-KM-28APR20-1/1

30C-5 031522
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េ�គ�ងទទួល StarFire™
RW00482,00004AC-KM-24JUN19-1/2
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េ�គ�ងទទួល 6000 StarFire™

េ�គ�ងទទួលេ�ប���ស់�� យរណបេ�ចរណ៍ករមួ�មួយ
�� យរណប StarFire™ និង�រែកត�ម�វឃេីណ�៉ទិក (RTK)
�ក់ែស� ង េដ�ម�ីកំណត់ទី�ំងេ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងបំ�ក់
ទិសេ�េធ� �ដំេណ�រ និងកម�ស់។ ម៉ូឌុលទូ�ត់ៃផ�ដីប�� �ល��
(TCM) ៃលត�ម�វទី�ំងេ�គ�ងច�កេដ�ម�ីទូ�ត់ស��ប់ៃផ�ដី
រដិបរដុប។

ដំេឡ�ងេ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់េ��ម 4 ែម៉�ត (13.1 ហ� �ត)
ពីេល�ដី។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00004AC-KM-24JUN19-2/2

គួរែតេ�ប�អង់ែតន�បព័ន��� យរណបេ�ចរណ៍សកល
(GNSS) StarFire™ (�មអនុ�សន៍)

RW00482,00004AA-KM-07AUG15-1/2
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អង់ែតន GNSS

េ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់�ច�ត�វ�រអង់ែតន GNSS
StarFire™ �បសិនេប �ដេំណ�រ�រ iGrade™ ក� �ងលក�ខណ�ពហុផ� �វ
ខ�ស់។ លក�ខណ�ពហុផ� �វខ�ស់�ចេក�តេឡ�ងេ�េពល�� យរណប
�នៃផ��បេ�េល�េជ�ងេមឃ ឬេ�េពលស�� ប�� ញពីៃផ�
មួយ។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,00004AA-KM-07AUG15-2/2

អង់ែតនកង(�ជេ�ម�ស)
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00004AB-KM-07AUG15-1/2

40-1 031522
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អង់ែតនកង

អង់ែតនកងរច�េឡ�ងេដ�ម�ីេ�ប�េ�េល��� នីយ៍េ�លែដល�ន
ប�� ពហុផ� �វេដ�ម�ីជួយ�ត់បន�យ�ររ��នស�� ។ �ត�វ�រែខ�
ខកេស�ល (coaxial)។

RW00482,00004AB-KM-07AUG15-2/2

េអ�កង់
RW00482,000022F-KM-07FEB18-1/2
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េអ�កង់ GreenStar™ 3 2630
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េអ�កង់ John Deere 4640 Universal Display

េអ�កង់េនះគឺ�ចំណុច�ប�ក់ (interface)ស��ប់អ�កេ�ប���ស់
ែដល�បតិបត� ិករេ�ប�េដ�ម�ី៖

● កំណត់រច�សម� ័ន�និង�កិតស�ស�ព�បព័ន��ម�� ត។
● �បសិទ�ពល�បព័ន�ម៉ូនីទ័រឧបទស�ន៍។
● ៃលត�ម�វ�បព័ន�។
● សូហ� ែវរកម្មវ �ធី។
● េម�លេតស� េ�គវ �និច� ័យ។
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UCC2 Application Controller ែដលេ�ប�ច�� យែខ�េភ� �ង

UCC2 Application Controllerប�� ឧបករណ៍�គប់�គងអុី�ដ�លីក
េ�គ�ងច�កេដ�ម�ីដំេណ�រ�រយន��រអុី�ដ�លីកេ�គ�ងបំ�ក់ េដ�ម� ី
�ត់បន�យ ឬបេំពញកម�ស់ែដលចង់�ន។

RW00482,000041A-KM-07AUG15-2/2

�� ល់ស�� ធ��ស
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�� ល់ស�� ធ��ស

�� ល់ស�� ធ��ស�តលប់លំហូរអ ុី�ដ�លីកេ�េពល�នស�� ធ
េ�ចំេហ�ងផ�ត់ផ�ង់�� ល់។ �� លស់�� ធ��សដំេណ�រ�ររមួ��
�មួយ�រកំណត់លំហូរអុី�ដ�លីក។ េ�េពលប� �រលំហូរអុី�ដ�លីក េគ
�ត�វ�រៃលត�ម�វ�� ល់ស�� ធ��ស។

�� ល់ស�� ធ��ស�ំ�ច់េ�េពល�បព័ន�អ ុី�ដ�លីកេ�គ�ងច�ក
មិន�គប់�គងលំហូរ�តឡប់។ េដ�ម� ីឲ��ន�បសិទ�ពលខ�ស់បំផុត
និង�នស័ង្គត�ព ចូរដំេឡ�ងនិងៃលត�ម�វ�� លស់�� ធ
��សឲ��ន�តឹម�ត�វ។

ម៉ូ ែដលេ�គ�ងច�ក�ងេ��មេនះេ�ប���ស់�� ល់ប�� (SCVs)
ែដលែផ�េល� CAN ែដលត�ម�វឱ��ន�� ល់ស�� ធ��ស។
● ��ក់ទ័រកង់េស៊រ �8030 (S.N. 40001–)
● ��ក់ទ័រកង់�ច�ក់ 8030 (S.N. 905001–)
● ��ក់ទ័រកង់េស៊រ �9030 (S.N. 013000–)
● ��ក់ទ័រកង់�ច�ក់ 9030 (S.N. 911000–)
● ��ក់ទ័រេស៊រ �7R, 8R, 8RT, 9R, និង 9RT �ងំអស់

RW00482,000041B-KM-07AUG15-2/2

�� ល់�ងេ��
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A—ប� �ក�គប់�គងអុី�ដ�លីក
B—តួ�� ល់េអឡិច�ត�និច
C—ៃដប�� �� ល់�ងេ��

D—ៃដប�� SCV េអឡិក�ត�នីក
ប�ំក់ពីច�� យ

E—េភ� �ងស�� LED

�� ល់�ងេ��ផ�ល់សមត��ពដល់ UCC2 Application Controller
េដ�ម�ី�គប់�គងអុី�ដ�លីកេ�គ�ងច�ក។ �ររច�និងមុខ�រ�� ល់
�ងេ��របស់ John Deere�នលក�ណៈខុសៗ�� ស��ប់
�បព័ន�អុី�ដ�លីកបិទនិងេប�កក�� ល។ េ�ប��� ល់�ងេ��៖

● �បសិនេប� UCC2 Application Controller មិន�ន
សមត��ព�គប់�គងអុី�ដ�លីកេ�គ�ងច�ក។ �ទូេ�
�� ន�ពេនះេក�ត�នេឡ�ងេ�ក� �ងម៉ូ ែដលេ�គ�ងច�ក�ស់
ៗ ឬេ�គ�ងច�កែដលមិនែមន�ផលិតផលរបស់ John
Deere ប៉ុែន��នបំ�ក់�បព័ន� ែណ�ំ John Deere និងតំណ
ISO ។

● េដ�ម�ីរក��រ�� ប់�� លប់�� (SCV) េ�គ�ងច�ក។ �� ល់
�ងេ���ចត�� ប់េ��ន់ SCV ចំហេ�េល�
េ�គ�ងច�ក ឬ�ចេ�ប��មពលបែន�ម��បភព�មពលអីុ
�ដ�លីកពីេ�គ�ងច�ក។

ស�ស�ពេ�គ�ង�� ល់�ងេ��របស់ John Deere

ប� �ក�គប់�គងអុី�ដ�លីក (A) ត�មង់លំហូរអុី�ដ�លីកេ��ន់សុី�ំង
អុី�ដ�លីកស��ប់ទី�ំងេ�គ�ងបំ�ក់។

តួ�� ល់េអឡិច�ត�និច (B) ទទួលប�� ពីឧបករណ៍ប�� កម� វ �ធី
និងប�� �ន�េ�ប� �ក�គប់�គងអុី�ដ�លីក។

�បយ័ត�៖ េដ�ម�ីេច�ស�ង�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ ចូរកុំចូល
ជិតជុំវ �ញតំបន់េ�គ�ងបរ ��� រ។
�រប� �រៃដប�� �� ល់�ងេ�� (C) �ចប�� លឲ�េ�គ�ង
បំ�ក់�� ស់ទី។

ៃដប�� �� ល់�ងេ���គប់�គងប� �ក�គប់�គងអុី�ដ�លីក
េ�យៃដ។

ៃដប�� SCV េអឡិក�ត�នីកែដលបំ�ក់ពីច�� យ (D)
�គប់�គងប� �ក�គប់�គងអុី�ដ�លីកេ�យៃដ។

េភ� �ងស�� LED (E) ប�� ញ�� ន�ព�បព័ន� ៃនតួ�� ល់
អគ� ិសនី។

● ៃបតង—�� ល់កំពុងទទួល�រប�� ពី�បអប់ប�� ។
● ពណ៌ទឹក�ក�ច—�� ល់ទទួល�មពល។ មិន�នទទួល�រប��
ពី�បអប់ពប�� េឡ�យ។

● ពណ៌�កហម—ប�� ញ��នប�� ។
(ចូរ�នែផ�កដំេ�ះ��យប�� ។ )
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និយមន័យ�រ
John Deere UCC2 Application Controller េ�ប�ពិធី�រ�រពីរ
�បេភទ។

ចំណុចកំណត់កម�ស់

ឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី�ចេ�ប��រកម�ស់របស់�គីទីបី
េដ�ម�ី�គប់�គងេ�គ�ងបំ�ក់ឲ�សុី�� េ�នឹងកម�ស់ចំណុច
កំណត់។ �ត�វ�រ�ំ�ច់នូវេ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់។ ទិន�ន័យ
កម�ស់ែដល�ន�ំ�ទគឺគិត�ែម៉�ត�មួយនឹងខ�ង់ទស�គ
រហូតដល់ពីរខ�ង់។ ����រមិន�នចេ�� ះេទ េហ�យ�រ
�តលប់ជ�� �ននឹងប��ប់�រេនះ។ ពិធី�រ�រ�នដូច
�ងេ��ម៖

$JD,ELEV,<Value><Carriage Return>

ចំណុចកំណត់ជេ��

ឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី�ចេ�ប��រកម�ស់របស់�គីទីបី

េដ�ម� ី�គប់�គងេ�គ�ងបំ�ក់ឲ�សុី�� េ�នឹងជេ��ចំណុច
កំណត់។ េ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងបំ�ក់ត�ម�វឲ�
គណ��ពខុស�� រ�ងៃផ�ដីនិងជេ��េ�គ�ងបំ�ក់។ �ពលយ
េ�ប�េដ�ម�ីប�� ញ�ពខុស�� ៃនកម�ស់រ�ងេ�គ�ងទទួលរបស់
េ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងបំ�ក់។

ចំណុចចំេ�តេផ��ង

ឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី�ចេ�ប��រកម�ស់របស់�គីទីបី
េដ�ម� ី�គប់�គងេ�គ�ងបំ�ក់ឲ�សុី�� េ�នឹងចំេ�តេផ��ងចំណុច
កំណត់។ �ត�វ�រ�ំ�ច់នូវេ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់។ តៃម�
ចំេ�តេផ��ងែដល�ំ�ទគឺ��គរយចំេ�តេផ��ងែដល
ចង់�ន។ ពិធី�រ�រ�នដូច�ងេ��ម៖

$JD,CROSS,<Value><Carriage Return>

តៃម�វ �ជ��នប�� ែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បចំេហ�ង�ង�� ំ
ៃដឲ��ប�ងចំេហ�ង�ងេឆ�ង។ តៃម�អវ �ជ��នប�� ផ� �យពី
េនះ។

RW00482,00004EC-KM-04AUG15-1/1

�ដែវរ�ចកេស៊រ ��គប់�គងពីច�� យ
េ�ប��រែណ�ំដូច�ងេ��មេដ�ម�ីកំណត់រច�សម� ័ន�
ច�� យែខ�ឧបករណ៍ប�� ពីច�� យស��ប់សូហ� ែវរ�គទីីបី។

RW00482,00008DC-KM-18JUN19-1/2
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គំរតូែខ��ចកេស៊រ �

កំណត់ចំ�៖ំ សូម�ក់ទងអ�កែចក�យ John Deere េដ�ម�ី
ប�� ទិញេ�គ�ងប�� ស់។ ច�� យែខ�មិន�នដំេឡ�ង។

េលខែផ�ក �រពណ៌� បរ ��ណ
57M9804 តំណច�� យែខ�ឧបករណ៍ប�� កម� វ �ធី 1
57M8164 ម� �លស��ប់ 57M9804 3

— បង� � ំតំណ�ពីេភ� �ង DB9 1

— ែខ��បែវង 2.5 ម (8 ហ� �ត) ៃន 0.5 មម 2 (20
AWG) 3

A—តំណ 57M9804
B—�ពីេភ� �ង DB9
C—�រប�� �ន RS232

D—ទទួល RS232
E—RS232 �៉ស

RW00482,00008DC-KM-18JUN19-2/2

��យេវ �រ�ចំេហ�ង�បរបស់ Distance Trip
សំ�ន់៖ េដ�ម�ីេច�ស�ង�រខូច�តដល់ Application

Controller, ចូរេ�ប�ប៉ូ� �នរ �េឡែដលកំណត់អ�� 1 A ឬ
�ប�ងេនះ និងមិនេល�សពី 12 V។

កំណត់ចំ�៖ំ រ��េឡ�ំ�ច់ែដល�ត�វេ�ប���យេវ �រចំេហ�ង�បរបស់
Application Controller មិន�នផ�លជូ់នេឡ�យ។

Distance Trip�ន��យេវ �រ�ចំេហ�ង�បចំនួនពីរគឺម� �ល E2
និង D3 ។

រ��េឡេ�ប��កុង�ក់។ ��យេវ �រ�ចំេហ�ង�បេ�ប�ចរន��ប (1 A ឬ
តិច�ង) េដ�ម�ីេប�កដំេណ�រ�រ (បិទ/�៉ស) ចំេហ�ងចរន�ខ�ស់
របស់រ��េឡ។ ម� �ល E2 េប�កដំេណ�រ�រស��ប់ែតេពលឬច�� យ
ជំពប់េល� ប�� ប់មកបិទដំេណ�រ�រ។ ប�� ប់ពីម� �ល E2 បិទ

ដំេណ�រ�រ, ម� �ល D3 េប�កដំេណ�រ�រ�� មៗ (បិទ/�៉ស)
រយៈេពលេប�ក 1.5 ដង ប�� ប់មក�បិទដំេណ�រ�រ។

ឧ�ហរណ៍៖ �ប�ប់គូសចំ�េំ�ប�េដ�ម�ីគូសស�� ស�� ល់ែវង
�បែវង .15 ម (.5 ហ៊� �ត) �ល់ច�� យ 1.83 ម (6 ហ៊� �ត) ស��ប់
ទី�ំងបេ�� លរបង។ ម� �ល E2 េប�កដំេណ�រ�រ (េ�គ�ង
សកម�ជំរុញពន�រេដ�ម�ី�ប) ស��ប់�បែវង .15 ម (.5 ហ៊� �ត),
ប�� ប់មកម� �ល D3 េប�កដំេណ�រ�រ(េ�គ�ងសកម�ជំរុញប�ង�ម
េដ�ម� ីប��ប់�រ�ប) ស��ប់�បែវង .23 ម (.75 ហ៊� �ត)។ មិន
�នអ� �េក�តេឡ�ងស��ប់�បែវង 1.45 ម (4.75 ហ៊� �ត) ប�� ប់
រហូត�ល់ែត�ពឹត� ិ�រណ៍ប�� ប់ផុសេឡ�ង។

េដ�ម� ីដំេឡ�ងរ��េឡ៖

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008AC-KM-12JUN19-1/2
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1.ត�� ប់រ��េឡ (A) េ��ន់�រផ�ត់ផ�ង់�មពលចរន��ប 5—12
VDC (B) និង�៉ស (C) េដ�ម�ីេ�ត D3 (D) ឬ E2 (E) ៃន
តំណ UCC2 ApplicationController

កំណត់ចំ�៖ំ D3�នែខ�សំណខ� ីចុងបិទែដលត�� ប់ែដល�ច
េ�ប��ន។

2.�� ប់�រផ�ត់ផ�ង់�មពលចរន�ខ�ស់ (F) និងឧបករណ៍េអ
ឡិច�ត�និច (G) េ��ន់រ��េឡ។

A—រ��េឡ (1 A ឬតិច�ង)
B—�រផ�ត់ផ�ង់�មពលចរន��ប
C—�៉ស (D3 ឬ E2)
D—D3

E—E2
F—�រផ�ត់ផ�ង់�មពលចរន�ខ�ស់
G—ឧបករណ៍េអឡិច�ត�និច

RW00482,00008AC-KM-12JUN19-2/2

កែន�ងអ�កេប�កបរេ�គ�ងបំ�ក់
េប�សិន��រកំណត់រច�សម� ័ន� េ�គ�ងច�កស��ប់�រ
េធ� �ដំេណ�ររយៈច�� យ�� យ �នកែន�ងអ�កេប�កបរេ�គ�ង
បំ�ក់ ចូរ��កដ�កែន�ងអ�កេប�កបរេ�គ�ងបំ�ក់ �ន

កុង�ក់េម ឬប៊ូតុងប��ប់���សន�។ ដំេឡ�ងកុង�ក់េម ឬ
ប៊ូតុងប��ប់���សន���រប�� �នឌីជីថល។

(េម�លែផ�ក�រ�រប�� �ល/�របេ��ញេ�ក� �ងែផ�ក�រេ�ះ��យ
ប�� ។)

RW00482,0000AA1-KM-07DEC20-1/1
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ត�� ប់េ�គ�ងបំ�ក់
RW00482,00008AD-KM-11JUN19-1/2
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ែផ�ក�ងេ��យ��ក់ទ័រ�នក� �ងរបូ

A—តំណម� �ល 9 ISO B—តំណេភ� �ងបំភ� ឺ

1. ចូរពន�ត់េ�គ�ងច�ក �ក់��� ំងៃដ េហ�យដកេ�េចញ។
កំណត់ចំ�៖ំ �មត�� ប់េ�គ�ងបំ�ក់េ�េពលេ�គ�ងច�ក

កំពុងេឆះ។�រត�� ប់ខណៈេពលែដល�នកំហុសបេង� �ត
�មពល ប�� លឲ� iGrade™ ឬ Distance Trip មិន
ដំេណ�រ�រ។

2.ត�� ប់ច�� យែខ�េ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ងប�ំក់េ��ន់
តំណម� �ល 9 ISO (A)។

3.�� ប់ច�� យែខ��មពលេថររបស់េ�គ�ងបំ�ក់េ��នត់ំណ
�មពលេថររបស់េ�គ�ងច�ក។

4. �បសិនេប�េ�គ�ងបំ�ក់�ត�វកំណត់រច�សម�័ន��មួយេភ� �ងេល�
ផ� �វ ចូរ�� ប់ច�� យែខ�េភ� �ងបំភ� ឺេ��នត់ំណេភ� �ងបំភ� ឺ
(B)។

5.�� ប់តំណេ�គ�ងបំ�ក់េផ�ងេទ�ត�ងំអស់ែដល�ក់ទងនឹង
េ�គ�ងបំ�ក់�� ប់េ��ន់��ក់ទ័រ។

កំណត់ចំ�៖ំ �រត�មង់ទុេ�អុី�ដ�លីក�ន�រៈសំ�ន់ស��ប់
�បតិបត� ិ�រសម�សប។ �� ល់�ងេ���នេ�ះ��អក�រ
P ស��ប់�រ�� ប់ទេុ�ស�� ធ T ស��ប់�រ�តលប់ ឬ
�រ�� ប់ទុេ�ធុង និង LS ស��ប់�រត�� ប់ទុេ��ណ
បន� �ក។

6. �បសិនេប�េ�ប��� ល់�ងេ�� សូម�� ប់ទុេ�ស�� ធនិងទេុ�
�តលប់ ឬទុេ��ងពី�� ល់�ងេ��េ��ន់េ�គ�ងច�ក។
�បសិនេប�េ�ប��មពលេ��បែន�មេដ�ម�ីផ�ត់ផ�ង់�� ល់
�ងេ�� ចូរ�� ប់ទុេ��ណបន� �ក។

(ស��ប់ព័ត�៌នបែន�មស� ីពី�រ�� ប់េ�គ�ងបំ�ក់និងអ ុី�ដ�លីក

េ�គ�ងបំ�ក់េ��ន់េ�គ�ងច�ក ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ
េ�ប���ស់េ�គ�ងច�ក។ )

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008AD-KM-11JUN19-2/2

ៃលត�ម�វ�� ល់ប�� (SCV)
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007BB-KM-11JUN19-1/10
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TouchSet™

A—េភ� �ងស�� ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ

�បយ័ត�៖ �រកំណត់អ��លំហូរ SCV េ�ច�នហួស�ប�ណ
�ចប�� លឱ�េ�គ�ងច�ក�នចល�គំហុកេ�េពល
សុី�ំងដំេណ�រ�រ។ េដ�ម�ីេច�ស�ង�ររងរបួស សូម
ពិនិត�េម�លែ�កងេ��នអ�កឈរេម�លស� ិតេ�ជិត
េ�គ�ងច�កមុនេពល�� ប់ប៊ូតុង SCV េដ�ម�ីពិនិត�េម�ល
អ��លំហូរចរន�។ �រព�� ឬប�ង�មសុី�ំងអស់គួរែត
ចំ�យេពល�បែហល 2 វ ��ទី។

េដ�ម�ីប�� ញេភ� �ងស�� ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ (A) ឧបករណ៍ប��
SCV ស� �យ�បវត� ិត�ម�វឲ�៖
● ដំេឡ�ងឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី
● កំណត់រច�សម� ័ន�ក�មងព័ត៌�ន េហ�យ�កិត SCV
�ម�� ត។
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម សូម�នអំពី�រកំណត់—UCC2
Application Controller ។)

ឧបករណ៍�គប់�គង SCV ស� �យ�បវត� ិេប�កដំេណ�រ�រេ�េពល
�ក់ SCV េ�ក� �ងទី�ំង�ំងេ�មុខ។
● CommandCenter™—AUTO�មួយនឹង�រេ�ះ�មរយៈ
� ប�� ញ�ម៉ូដស� �យ�បវត� ិគឺមិនសកម� េឡ�យ។ AUTO!
ប�� ញពីកំហុស េហ�យ�ម៉ូដស� �យ�បវត� ិមិន�ចដំេណ�រ�រ
�នេឡ�យ។ AUTO ប�� ញពី�បតិបត� ិ�រម៉ូដស� �យ�បវត� ិ
ធម��។

● TouchSet™—EC ប�� ញ�ម៉ូដស� �យ�បវត� ិគឺមិនសកម� ។
AC ប�� ញពី�បតិបត� ិ�រម៉ូដស� �យ�បវត� ិធម��។

�រកំណត់លំហូរ�ំង SCV អនុវត��រព�� និងប�ង�ម។
Application Controller �គប់�គងេពលេវ��ំងេ�យ
ស� �យ�បវត� ិេ�េពល�� ល់ប�� �ត�វកំណត់រច�សម�័ន� និង
�� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។

ៃលត�ម�វលំហូរ�ំងស��ប់�បតិបត� ិ�រនីមួយៗ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មស� ីពី�រ�គប់�គង SCV សូម�ន
េស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក។)

SCV�ចេ�ប�េដ�ម�ីសេង�តេម�លអ��លំហូរ ខណៈេពលកំពុងៃល
ត�ម�វ។

បរ ��ណលំហូរ SCV FLOW (�ប�ក់�បែហល)

�រកំណត់លំហូរ SCV
លំហូរ

L/min �� ឡ� ង/�ទី
.1 a — —
1.0 3.6 1.0
2.0 7.2 1.9
3.0 10.2 2.7
4.0 14.4 3.8
5.0 19.2 5.0
6.0 24.0 6.4
7.0 31.2 8.2
8.0 39.6 10.5
9.0 65.4 17.2
10.0 114.0 30.0

a .1 =�រកំណត់លំហូរអប�បរ�
កំណត់ចំ�៖ំ េដ�ម�ី�យយល់ពីលំែណ�ំ េស�វេ�ែណ�ំេនះេ�ប�

SCV 1 ឬ SCV 3. ែដល�បតិបត� ិករ�ចេ�ជ�សេ�ប� SCV
�មួយែដល�ន។

Generation 4 CommandCenter™
CommandCenter គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
TouchSet គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007BB-KM-11JUN19-2/10
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រ�រ�វរក

1. េ�ជ�សេរ �សផ� �វ�ត់ SCV (A)។

A—ផ� �វ�ត់ SCV

RW00482,00007BB-KM-11JUN19-3/10
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ទំព័រចម�ង SCV

2.ចុចែថប SCV I-IV (B)។
3.��ស័យេល��រកំណត់រច�សម� ័ន� ចូរេ�ជ�សេរ �ស SCV I
ឬ SCV III (C ឬ D)។

B—�� ងំ SCV I-IV
C—SCV I

D—SCV III

RW00482,00007BB-KM-11JUN19-4/10
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លំហូរ�ំង SCV

4.ចុចែថបលំហូរ (E)។
កំណត់ចំ�៖ំ លំហូរ�ំង (F) �ត�វប�� ញេឡ�ងពី .04 ដល់ 10។

េ�ជ�សេរ �សកំេណ�នតួច (+) (G) េដ�ម�ីបេង� �នលំហូរ�តឹម .04
និងេ�ជ�សេរ �សកំេណ�នធំ (++) (H) េដ�ម�ីបេង� �នលំហូរដល់
1.00។ ចុចតំហយតូច (-) (I) និងតំហយធំ (- -) (J) េដ�ម�ី
បន�យលំហូរ�មបរ ��ណដូច�� ។

E—�� ងំលំហូរ
F—លំហូរ�ំង
G—កំេណ�នតូច (+)

H—កំេណ�នធំ (+ +)
I—តំហយតូច (-)
J—តំហយធំ (- -)

RW00482,00007BB-KM-11JUN19-5/10

PC25701—UN—21MAY18

រ�រ�វរក

5. េដ�ម�ីបេង� �នលំហូរ សូមចុចកំេណ�នតូច (+) ឬកំេណ�នធំ (++)។
េដ�ម�ីបន�យលំហូរសូមចុចតំហយតូច (-) ឬតំហយធំ (- -)។�រ
បង� �លកង់ឧបករណ៍បំែលងព័ត៌�ន (K)ក៏បេង� �នឬបន�យ
�រកំណត់លំហូរផងែដរ។

GreenStar™ 3 CommandCenter™

K—កង់ឧបករណ៍បំែលងព័ត៌�ន

GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007BB-KM-11JUN19-6/10
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ប៊ូតុងមុឺនុយ CommandARM™> ប៊ូតុង SCV> សូហ�ឃី Advanced
Settings

1.ចុចប៊ូតុង Menu។
2.ចុចប៊ូតុង SCV ។
3.ចុចសូហ�ឃី Advanced Settings។

RW00482,00007BB-KM-11JUN19-7/10
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ទំព័រេដ�ម SCV

កំណត់ចំ�៖ំ ��ហ� រ�រ (A) ពណ៌�លំហូរ�ំង (B)។

4.ចុចសូហ�ឃី Extend Set (C) ស��ប់ SCV ែដលេ�ប�េដ�ម� ីចូល
េ��ន់��ហ� រ�រលំហូរ�ំង។ ចុចប៊ូតុង Confirm េដ�ម�ី
រ�េលចពណ៌។ បង� �លកង់រុញេ�យ��មៃដេដ�ម� ីៃលត�ម�វលំហូរ
ប�� ប់មកចុចប៊ូតុង Confirm។

TouchSet™ េអ�កង់

A—��ហ� រ�រលំហូរ�ំង
B—�បអប់តៃម�លំហូរ�ំង

C—សូហ�ឃីកំណត់ពន�រ

TouchSet គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00007BB-KM-11JUN19-8/10
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1.ចុចប៊ូតុង (A) ស��ប់ SCV ែដលកំពុងេ�ប�។ េអ�កង់េ�
េ��មប៊ូតុងេ�ជ�សេរ �សSCV ប�� ញពីអ��លំហូរ
កន�ងមក។

A—ប៊ូតុងេ�ជ�សេរ �ស SCV
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កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលែដល�បតិបត� ិករមួលក�លមួលៃលត�ម�វ
លំហូរ (B) ចំនួនចេ�ម�កប�� ត់េក�នេឡ�ងឬថយចុះ
េ�េពលែដលលំហូរែ�ប�ប�ល។

2. មួលក�លមួលៃលត�ម�វលំហូរ�សប�ទនិច�ឡិ�េដ�ម� ី
បេង� �ន ឬ��ស�ទនិច�ឡិ�េដ�ម�ីបន�យលំហូរ។
�រកំណត់លំហូរផុសេឡ�ងេ�េល���ហ� រ�រ (C) េ�េពល
េធ� ��រៃលត�ម�វ។

B—ក�លមួលៃលត�ម�វលំហូរ C—��ហ� រ�រ

RW00482,00007BB-KM-11JUN19-10/10
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ៃលត�ម�វ�� ល់ស�� ធ��ស
RW00482,000069E-KM-05JUN18-1/3

PC
23

33
9—

U
N
—
16

N
O
V1

6
PC

23
34

0—
U
N
—
10

N
O
V1

6

ឧបករណ៍រ�� ស់ស�� ធ

A—�� ល់ស�� ធ��ស
B—សុី�ំងអុី�ដ�លីកេ�គ�ងបំ�ក់
C—េ�គ�ងច�ក
D—�ប�ប់�ស់ស�� ធ
E—�ប�ប់�ស់ស�� ធ

F—ព�ងីកលំហូរអុី�ដ�លីក
G—ប�ង�មលំហូរអុី�ដ�លីក
H—េ�សុី�នឡក់
I—ឡត�� ល់

កំណត់ចំ�៖ំ គួរែតេ�ប�អ��លំហូរេ�ចេ�� ះ 11-30 ល/�ទី
(3-8�� ឡ� ង/�ទ)ី។
�បសិនេប�ៃលត�ម�វអ��លំហូរអ ុី�ដ�លីក, ចូរបំេពញេតស�
�កិត�ម�� តចំណុច�� ស់ប� �រ�� ល់ប�� (SCV)។

�� ល់ស�� ធ��ស (A) េធ� �និយ័តកម�លំហូរ�តលប់ពីសុី�ំងអុី�ដ�លី
កេ�គ�ងបំ�ក់ (B) �តលបេ��ន់េ�គ�ងច�ក (C)។�រេធ� �
និយ័តកម�លំហូរ�តលប់អនុ�� តឱ��ន�រ�� សប់� �រចល�
េ�គ�ងបំ�ក់�៉ងរលូនេ�េពលសុី�ំងកំពុងប�ង�ម។
�រកំណត់�� ល់ស�� ធ��ស��ស័យេល�ទម�ន់េ�គ�ងប�ំក់។
�បសិនេប�េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បែដល�នសមត��ព
ដឹកជ�� �នស�� រៈ សូម�ក់បំេពញេ�គ�ងច�កេ�សព��បឲ�
េពញ�ក់ក�� លេ�េពលកំណត់�� ល់ស�� ធ��ស។
កំណត់ចំ�៖ំ េធ� �ឧបករណ៍រ�� សស់�� ធេ�យេ�ប�តំណ�� ប់រហ័ស

ក�លតំណអក�រ T និង�ប�ប់�ស់ស�� ធ។ ៃផ�ែដល
�ំ�ច់ស��ប់�ប�ប់រ�� សស់�� ធគឺ 0—20 684 kPa
(206.8 bar) (3000 psi)។

1.ដំេឡ�ង�ប�ប់�សស�� ធ (D និង E) ឲ�ជិតេ�នឹង�� ល់
ប�� (SCVs) េ�ែផ�ក�ងេ��យេ�គ�ងច�ក។

2. េ�ជ�សេរ �សៃដប�� SCV េដ�ម�ីព�ងីកលំហូរអីុ�ដ�លីក (F)
េហ�យកត់��ស�� ធបន� �កទុកេ�េល��ប�ប់�ស់ (D) ខណៈ
េពលកំពុងេល�កេ�គ�ងបំ�ក់េឡ�ង។

3.កំណត់តៃម�ស�� ធចំណុចកំណត់�� ល់ស�� ធ��ស។

ស�� ធបន� �ក x 1.3 = ស�� ធចំណុចកំណត់

ឧ�ហរណ៍៖ 14 650 kPa x 1.3 = 19 045 kPa

146.5 bar x 1.3 = 190.5 bar

2125 psi x 1.3 = 2763 psi
4.ចុចៃដប�� SCV េដ�ម�ីប�ង�មលំហូរអុី�ដ�លីក (G) និងៃល
ត�ម�វ�� ល់ស�� ធ��សេ��ន់ស�� ធចំណុចកំណត់ខណៈ
េពលកំពុងប�� ប។�រកំណត់�� ល់ស�� ធ��ស�ចត�ម�វឲ�
េល�កឬប�� បេ�គ�ងបំ�ក់�េ�ច�នដង។

a. បន� �រេ�សុី�នឡក់ (H)។
b. មួលឡត�� ល់ (I) រហូតដល់អំ�ន�ប�ប់�ស់ស�� ធ (E)
គឺេស� �នឹងស�� ធចំណុចកំណត់ខណៈេពលេ�គ�ងបំ�ក់
កំពុងប�� បចុះ។

● បង� �ល�សបទិស�ទនិច�ឡិ� េដ�ម�ីបេង� �នស�� ធ។
● បង� �ល��ស�ទនិច�ឡិ� េដ�ម� ីបន�យស�� ធ។

5. រ �តបន� ឹងេ�សុី�នឡក់េ�េល�ឡត�� ល់។
លក�ណៈបេច�កេទស

េ�សុី�នឡក់—ក�� ំងបង� �ល . . . . . . . . . . . . . . . . . 20—25 �វតុន·ែម៉�ត
(15—18 េ�ន·ហ៊� �ត)

�រៃលត�ម�វឡត
�� ល់ គីឡ� �៉�� ល់ bar psi

1 ជុំេពញ 8790 87.9 1275
1/2 ជុំ 4395 44.0 638
1/3 ជុំ 2930 29.3 425
1/4 ជុំ 2200 22.0 319

RW00482,000069E-KM-05JUN18-2/3
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A—ចុងទួលនិង�ជលងខិតជិត�� B—ចុងទួលនិង�ជលងខិត�� យ
ពី��

6.ដំេណ�រ�រ�បព័ន�និង�ម�ន�� ន�ពដី។ �បសិនេប�ចុង
ទួលនិង�ជលងេក�ត�នេឡ�ងចូរៃលត�ម�វស�� ធ�� ល់ស�� ធ
��ស។

● �បសិនេប�ចុងទួលនិង�ជលងខិតជិត�� (A)�នន ័យ�
ស�� ធ�បេពក។ បង� �លឡត�� ល់�សប�ម�ទនិច�ឡិ�
េដ�ម�ីបេង� �នស�� ធ។

● �បសិនេប�ចុងទួលនិង�ជលងខិត�� យ�� (B)
�នន័យ�ស�� ធ�បេពក។ បង� �លឡត�� ល់��ស
�ទនិច�ឡិ� េដ�ម�ីបន�យស�� ធ។
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េ�គ�ងទទួលេ�េល�បេ�� លរ �ង�ំ

�បយ័ត�៖ េដ�ម�ីប�� រ�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ ឬ�� ប់
ធ�ន់ធ�រ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល�� នីយ៍េ�លមិន
�� ស់ទីឬេ�លេឡ�យ។ ចល�របស់េ�គ�ងទទួល�� នីយ៍
េ�ល ខណៈេពល�រប�� �នប៉ះ�ល់ទី�ងំេ�គ�ងច�ក
េ�យ�� ល់ និង�ចេធ��ឲ�េ�គ�ងច�ក�នចល�
េ�យៃចដន�។

េឃេន�៉ទិក�ក់ែស� ង (RTK) ែដេប�កដំេណ�រ�រេ�គ�ងទទួល
StarFire™ េ�េល�េ�គ�ងច�ក�ត�វែត�នែខ��� ល់ែដល�ន
�� នីយ៍េ�លេដ�ម�ីទទួលស�� RTK ។ ច�� យពី�� នីយ៍េ�ល
ប៉ះ�ល់ដល់�បសិទ�ពល�បព័ន� RTK ។ េ�េពល�បតិបត� ិ�រ
iGrade™ េល�សពី�ំ�� នីយ៍េ�លច�� យ 1.6 គ.ក (1 �៉យ)
�ព�តឹម�ត�វប��រ�ត�វ�នថមថយ។

�� នីយ៍េ�លគឺសំ�ន់ចំេ�ះ�បព័ន� RTK ។�រ�ក់�សេ�ល
និងបេង� �តពហុផ� �វបង�ប�� �គេ�ច�ន�មួយនឹង�� នីយ
េ�ល។

�រ�ក់�សេ�ល េក�តេឡ�ងេ�េពលវត� �េល�សពី 5° ពីេល�
េជ�ងេមឃ និង�ងំស� ះដល់ប�� ត់ស�� �� លរ់�ងេ�គ�ងទទួល
និង�� យរណប។ �បសិនេប�វត� �មួយ�ចបេ��ញម�ប់ធម��តិ
ពីេល�េ�គ�ងទទួល �ក៏�ចប�� លឱ��នម�ប់ផងែដរ។

ពហុផ� �វ(Multipathing) េក�តេឡ�ងេ�េពលស�� �� យរណប
ឆ� �ះប�� ំងពីវត� �ែដលប�� លឲ�ស�� មិន�� ល់មកដល់េ�គ�ង
ទទួល។ ស�� ែដលឆ� �ះ�ត�វចំ�យេពលយូរេដ�ម�ីេ�ដល់េ�គ�ង
ទទួល�� នីយេ�ល�ងស�� �� ល់េហ�យបង�ឲ��នរ�� ស់ៃផ�
�� យរណបមិន�តឹម�ត�វ។ �ងេនះេទ�ត �រឆ� �ះ�ចរ��នដល់
ស�� �� ល់ែដលប�� លឲ�េ�គ�ងទទួល�ត់បង់�� យរណបមួយ
រយៈ។��រេ�ហៈ របងលួសស�ំញ់ �នយន� និងៃផ�ទឹក
�ងំអស់េនះគឺ�អង�ឆ� �ះែដល�ចេធ� �ឲ��� នីយ៍េ�លមិនសូវ
�ន�បសិទ��ព។

�បសិនេប��� នីយ៍េ�លជួប�បទះប�� �ងំេនះ ��ចប៉ះ�ល់
ដល់�ព�តឹម�ត�វរបស់ RTK។ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល�� នីយ៍
េ�ល៖

● �ត�វ�ន�ប់�� ប់េ�នឹងរច�សម� ័ន� រ �ង�ំែដលមិន�� ស់ទី
ឬេ�ល។

● េម�លេឃ�ញលំហៃផ�េមឃច�ស់ េល�សពី 5° ពីេល�េជ�ងេមឃ។
● មិន�នវត� �ឆ� �ះេ�ច�នេ�ជិត�។

កំណត់រច�សម�័ន��� នីយេ�ល

េ�ល�ច់�ត

�� នីយ៍េ�ល�ច់�តនឹងជួយ�ត់បន�យ�ររ�ត់�បព័ន�
កំណត់ទី�ំងសកល (GPS) េ�េពលេ�ប���ស់ iGrade™។�រ
រ�ត់ GPS គួរឱ�កត់ស�� ល់�ងេនះ េ�ខណៈេពល�ត់
ចំ�ត់�� ក់ៃផ�ដូច�� រយៈេពល�េ�ច�នៃថ�។ ម៉ូដេ�ល
�ច់�ត�ត�វ�រេធ� ��រអេង�ត 24 េ�៉ងេ�េល�ទី�ំង មុន
េពលេ�ប���ស់េល�កដំបូង។ ប�� ប់ពី�រអេង�ត�ត�វ�នប��ប់
រចួមក�� នីយ៍េ�លរក�ទុកព័ត៌�នទី�ំងនិង�ប់េផ� �ម
ប�� �ន�រែកត�ម�វ។ េ�គ�ងទទួល�ចដកេចញប�� ប់ពីប��ប់
�រ�ស់ស� ង់រយៈេពល 24 េ�៉ង។ �តលប់�េ��ន់ទី�ំង

ដែដល�ក់�ក់និងប�� �ន�រែកត�ម�វេ�យមិន�ច់េធ� ��រ
ស� ង់ 24 េ�៉ងថ� ីេឡ�យ។ ស��ប់ទី�ំងេ�លអចិន្ៃរ �យ៍ ចូរ
ដំេឡ�ងែដកែកងទ�មេ�គ�ងទទួលេ�េល�បេ�� លែដលកប់ក� �ងដី
ជេ�� 0.9-1.2 ែម៉�ត (3-4 ហ� �ត)។

មូល�� នស� ង់រហ័ស

មូល�� នស� ង់រហ័សមិន�ត�វ�រ�រស� ង់ 24 េ�៉ងេឡ�យ។
�បសិនេប�េ�ប�េជ�ងបង�ងស��ប់�បតិបត� ិ�រ
បេ�� ះ�សន� េ�ះមូល�� នស� ង់រហ័ស�ច�ន�ព
�ក់ែស� ង�ងដ�ប�េ�គ�ងទទួលមិនរ�កិល។ េ�គ�ងទទួល
�នចល��ំឲ�េ�គ�ងច�ក�នចល�េ�យេ�ប��� នីយ៍
េ�ល។ េផ��ង�� ត់កម�ស់ែប៉លនិង�ពលយមុនេពល�បតិបត� ិ
�រេហ�យកំណត់េឡ�ងវ �ញ�បសិនេប��ំ�ច់។

ឧ�ហរណ៍�ងេ��មេ�ប� John Deere RTK Radio 900 ។

(ស��ប់ព័ត�៌នកំណត់បែន�មអំពី�រកំណត់�� នីយ៍េ�ល
ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់ RTK។)
1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C9-KM-24JUN19-2/8
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សូហ�ឃី RTK

2.ចុចសូហ�ឃី RTK។
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ប៊ូតុង Configure

3.ចុចប៊ូតុង Configure ។
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4. េ�ជ�សេរ �ស Absolute Base ឬ Quick Survey Base ពីមុឺនុយ
ទ�� ក់ចុះ(A)។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�កអ�ក�ត�វែតកំណត់�� នីយ៍េ�លនិង
េ�គ�ងច�កេ�យ�នប៉ុស� �វ �ទ�� និងអត�ស�� ណប�� ញ
(ID)។

5.�យប�� �លប៉ុស� �វ �ទ�� េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (B)។
6.ប�� �ល ID ប�� ញេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (C)។
7.ចុចប៊ូតុង Accept (D)។
8.ស��ប់មូល�� ន�ច់�ត ចូរេធ� ��ស់ស� ង់រយៈេពល 24
េ�៉ង។

�រ�ស់ស� ង់រយៈេពល 24 េ�៉ង

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះម៉ូដ�បតិបត� ិ
�រ។

B—�បអប់�តុចូល Radio
Channel

C—�បអប់�តចូុល Network ID
D—ប៊ូតុង Accept(ទទួលយក)

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C9-KM-24JUN19-5/8
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1.ចុចប៊ូតុង�ប់េផ� �មែកស�ម�លេ�ល RTK (A)។

A—ប៊ូតុង�ប់េផ��មែកស�ម�ល
េ�ល RTK

RW00482,00008C9-KM-24JUN19-6/8
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2.ចុចប៊ូតុង�ប់េផ� �មស� ង់ទី�ំងេ�ល RTK (B)។

B—ប៊ូតុង�ប់េផ��មស� ង់ទី�ងំ
េ�ល RTK

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C9-KM-24JUN19-7/8
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C—មុឺនុយទ�� ក់ចុះទី�ងំ
រក�ទុក

D—ប៊ូតុង�ប់េផ��មអេង�ត 24
េ�៉ង

3. េ�ជ�សេរ �សទី�ំងរក�ទុក (C)។
4.កំណត់ទី�ំង StarFire™ Receiver ។
5.ចុចប៊ូតុងស� ង់�ប់េផ� �ម 24 េ�៉ង (D)។
6. រង�់ំ 24 េ�៉ង (េអ�កង់�ច�ច់)។
7.ទី�ំង�� នីយ៍េ�លរក�ទុកេ�យស� �យ�បវត� ិេ��ងចុងៃន
�រស� ង់ 24 េ�៉ង។

េ�េពល�រអេង�ត�ប់េផ� �ម េ�ះរ�ប់េលខថយេ��យ
24 េ�៉ងនឹងប�� ញេ�េល�ទំព័រ RTK Configuration។ អំឡ� ង
េពល�បថ់យេ��យ 24 េ�៉ង�� នីយ៍េ�លមិនដំេណ�រ�រ
និងមិន�ចេ�ប��នេឡ�យ។ កុំបិទ�មពល។ េ�េពល
�រអេង�ត�នប��ប់ ចូរកត់��និងរក�ទុកលទ�ផលអេង�ត
ទី�ំងេ�លេ�ក� �ងទីកែន�ង�ច់េ�យែឡកមួយស��ប់�
េសចក� ីេ�ង�េពលអ�គត។

RW00482,00008C9-KM-24JUN19-8/8

ដំេឡ�ងេ�គ�ងទទួល�បព័ន�កំណត់ទី�ងំសកល
(GPS)
ដំេឡ�ងេ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ងបំ�កព់ីេល�មុខ�ត់េ�គ�ង
បំ�ក់ ឬេល�ទី�ំងមួយែដលចម�ងចល�ប��ៃនមុខ�ត់។

ទិសេ�ដំេឡ�ងែដលេគនិយមស��ប់េ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ង
បំ�ក់គឺេ��ងមុខ។

1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™ ។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00007BC-KM-24JUN19-1/3
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កំណត់ចំ�៖ំ េ�គ�ងបំ�ក់ (A) ផុសេឡ�ងេ�ែផ�ក�ងេល�ទំព័រ
�បសិនេប�ចុចប៊ូតុងេ�គ�ងបំ�ក់ StarFire™។

2.ចុចែថបកំណត់ (B)។
3. �បសិនេប�េ�ប�ស�� StarFire™ ចូរេ�ជ�សេរ �សម៉ូដែកត�ម�វពី
មុឺនុយទ�� ក់ចុះ (C)។ េដ�ម�ីេប�កឬបិទដំេណ�រ�រេឃេនទិក
�ក់ែស� ង (RTK) ចូរកំណត់រច�សម� ័ន� RTK ។

(ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់េ�គ�ងទទួល StarFire™ ឬ
RTK។)

កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប��ប់ស�� េ�គ�ងច�កឬេ�គ�ងបំ�ក់
េ�យស� �យ�បវត� ិ មុឺនុយទ�� ក់ចុះ Mount Direction (D)
�បអប់�តុចូល Fore/Aft (E),និង�បអប់�តុចូលកម�ស់
(F)�ចែ�ប�ពណ៌�បេផះនិងមិន�ចប� �រ�នេឡ�យ។

4. �បសិនេប��មិនែ�ប�ពណ៌�បេផះេទ ចូរេ�ជ�សទិសដីដំេឡ�ងពី
មុឺនុយទ�� ក់ចុះ។

A—េ�គ�ងបំ�ក់
B—ែថបដំេឡ�ង
C—មុឺនុយទ�� ក់ចុះម៉ូដែកត�ម�វ

D—មុឺនុយទ�� ក់ចុះទិសេ�ដំេឡ�ង
E—�បអប់�តចូុលមុខ/េ��យ
F—�បអប់�តចូុលកម�ស់

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007BC-KM-24JUN19-2/3
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5. �បសិនេប�ពួកេគមិនែ�ប�ពណ៌�បេផះេទ ចូរប�� �លតៃម�
ស��ប់មុខ/េ��យនិងកម�ស់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល។
កម�ស់�ត�វ�ន�ស់ពីដីេ�ដល់ចំណុចក�� លៃនេ�គ�ងទទួល
(G) ឬេ�ដល់ែផ�ក�ងេល�ៃនអង់ែតន�ងេ�� (H) (េប�
�ន)។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់
StarFire™ Receiver។)

G—េ�គ�ងទទួល H—អង់ែតន�ងេ��

RW00482,00007BC-KM-24JUN19-3/3

បេង��ន�បសិទ��ពម៉ូឌុលែ�ប�ប�ល�មៃផ�ដី (TCM)
បេង� �ន�បសិទ��ព�រ�កិត TCM�ម�� ត េ�យអនុ�� តឱ�
ឯក�រ�� ស់និចល�ព (IMU) �ស់ែវងមុំវ �លជុំនិងអ��ដំេណ�រ
ប� �រទិសេ� មុននឹងេធ� ��រ�កិត TCM�ម�� ត។

1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™ ។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,0000729-KM-11JUN19-1/3
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2.ចុចែថប Info (A)។
3. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�ម៉ូដទី�ំង 3D (B) មិន�នបេង� �ត
ស�� SF1 ឬ�បេស�រ�ងេនះ។

A—ែថបព័ត៌�ន B—ម៉ូដទី�ងំ

RW00482,0000729-KM-11JUN19-2/3
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លំ�ំេប�កបរែដលេធ� �ឲ��ន�បសិទ��ពដល់ TCM។

4. េប�កបរេ�គ�ងច�ក�មលំ�ំេប�កបរបេង� �ន�បសិទ��ព
TCM ពីរដងេដ�ម� ីអនុ�� តឲ�IMU�ប់េផ� �មដំេណ�រ�រ។

5.ប��ប់�រ�កិត TCM�ម�� ត។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នម៉ូឌុល�កិត�រទូ�ត់ៃផ�ដី
�ម�� ត [TCM]។ )

RW00482,0000729-KM-11JUN19-3/3
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�កិតម៉ូឌុលបែ�មប�ម�ល�មៃផ�ដី (TCM)
�ម�� ត
កំណត់ចំ�៖ំ StarFire™ 6000 Integrated Receivers �ត�វ�ន

�កិត�ម�� តេ�េ�ងច�ក។ �បសិនេប��ត�វ�កិត�រ�� ន
�ម�� ត ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់ StarFire™
6000 Receiver។

1. ចូលេ�ទំព័រ StarFire™ ។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,000072A-KM-14APR21-1/8

PC26049—UN—27JUL18

ែថប Setup

2.ចុចែថប Setup

RW00482,000072A-KM-14APR21-2/8
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A—ប៊ូតុងបិទេប�ក TCM

ចុចប៊ូតុងបិទេប�ក TCM (A) េដ�ម�ីបិទេប�ក TCM។ េ�េពល
បិទ TCM, ស�� StarFire™ មិន�ត�វ�នែកត�ម�វស��ប់
�មវ �ន� េ�គ�ងច�ក ឬទេ�មតចំេហ�ងេឡ�យ។ TCM កំណត់
លំ�ំេដ�មេ��េប�ក ប�� ប់ពីេធ� �វដ��មពល។
កំណត់ចំ�៖ំ TCM �ត�វែតេប�កេដ�ម� ីឲ� AutoTrac™

ត�� ប់។

�កិត TCM�ម�� ត ដូេច�ះេ�គ�ងទទួល�ចកំណត់មុំវ �លនិង
មុំចេ�� ះេធ�ញ (pitch angle) 0°។

មុនេពល�កិត�ម�� ត ចូរ��កដ�េ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ង
បំ�ក់ស� ិតេ�ក� �ងលក�ខណ�បំេពញ�រ�រ�តឹម�ត�វ េហ�យេ�ត�ម
រចួ�ល់ស��ប់�រ�រ�រ�� ន។ េ�គ�ងច�ក�ត�វែតបំ�ក់ដុំ
ទម�ន់ េហ�យកង់�ត�វែតសប់ឲ��ន�តឹម�ត�វ។ ចូរប�� បេ�គ�ង

បំ�ក់ឲ��នជិត�មែដល�ចេធ� �េ��នេ��ន់ទី�ំង
បំេពញ�រ�រេ�េពល�កិត�ម�� ត។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,000072A-KM-14APR21-3/8
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B—រ�េ�ង C—�ត�ត��

�កិត TCM�ម�� ត �ល់េពលែដលេ�គ�ងទទួល�ត�វេ�ះេចញ
ពីេ�គ�ងច�ក េហ�យ�� ប់េឡ�ងវ �ញ ឬ�បសិនេប�មុំ TCM ែដល
�ក់ទងេ�នឹងេ�គ�ងច�ក�ន�� ស់ប� �រ។ �រ�� ស់ប� �រមុំ
TCM ែដល�ក់ទងេ�នឹងេ�គ�ងច�ក�ចបេង� �ត�ពលយ
និងេម�លេ�ដូច��ររ�េ�ង (B) ឬ�ត�ត�� (C) សុី��
េ�ក� �ង�បតិបត� ិ�រពីគន�ងមួយេ�គន�ងមួយ។ មូលេហតុែដល
�ច�នៃន�ពលយេនះ�ច�ែដកែកងទ�មបំ�ក់
StarFire™លយេចញបន� ិច �� �នេ�គ�ងច�កលយបន� ិចឬ
�នស�� ធកង់មិនេស� ��� ពីចំេហ�ង�� ងេ�ចំេហ�ង
�� ងេទ�ត។

េដ�ម�ីលុបប�ំត់�ពលយ ចូរកំណត់ទី�ំងេ�គ�ងច�ក និង
�កិត TCM�ម�� ត។ េប�កបរ�មគន�ង បត់ជុំវ �ញ និង
េប�កបរេល�គន�ងដែដលេ�ក� �ងទិសេ�ផ� �យ�� ។ �បសិនេប�
េ�គ�ងច�កមិនរត់�មគន�ង�ស់េទ ចូរ�សច់�� យ�ពលយ
និង�យប�� �លនូវ�ពលយេ�គ�ងបំ�ក់។

កំណត់ទី�ងំេ�គ�ងច�ក េហ�យ�កិតម៉ូឌុលបែ�មប�ម�ល�ម
ៃផ�ដី (TCM) �ម�� ត

1.ចតេ�គ�ងច�កេ�េល�ដីរ �ង�បេស� � (�� �នមិនរេង� �រ)។
2.កំណត់ទី�ំងកង់ឬ�ច�ក់េ�េល�ដេីដ�ម�ីកត់��ទី�ំង
េ�� ។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000072A-KM-14APR21-4/8
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3.ចុចប៊ូតុង Calibration (A)។

A—ប៊ូតុង�កិត�ម�� ត

RW00482,000072A-KM-14APR21-5/8

PC22267—UN—14MAR16

ប៊ូតុង Accept

4.ចុចប៊ូតុង Accept។ រ�រ�� ន�ព�កិត�ម�� តផុសេឡ�ង
ប�� ប់មក�ត់េ�វ �ញេ�េពលប��ប់។

5.បត់េ�គ�ងច�ក 180° អង� េដ�ម�ីែបរេ�រកទិសេ�ឈម។
ចូរ��កដ�កង់ស� ិតេ�ក� �ងទ�ីំង�តឹម�ត �វស��បប់៉ុងមុខ
អែណ� ត ឬេថរ េហ�យេ�គ�ងច�ក�នឈប់រចួ�ល់ (�� �ន
មិនរេង� �)។

RW00482,000072A-KM-14APR21-6/8
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េ�គ�ងច�កប៉ុងមុខអែណ� ត

● ស��ប់េ�គ�ងច�កប៉ុងមុខអែណ� ត (កង់អូស�ងមុខេម
�និក [MFWD]បូមតំណឯក�ជ�[ILS™], ឬ បូម Triple-
Link [TLS™]), �ក់កង់េដ�ម�ីឲ�េ�� េ��យ (B) ស� ិតេ�

ក� �ងទី�ំងដូច�� េ�េពលេធ� ��រ�កិត�ម�� ត2
ចំណុច។

ILS គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
TLSគឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,000072A-KM-14APR21-7/8
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�រដំេឡ�ង—ឧបករណ៍
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េ�គ�ងច�កកង់េ�� េថរឬកង់�ច�ក់

● ស��ប់េ�គ�ងច�កេ�ប�កង់េ�� េថរ ឬកង់�ច�ក់(��ក់ទ័រ
កង់�ច�ក់េ�គ�ងច�ក�ញ់�� េំស៊រ �47X0 និង 49X0
��ក់ទ័រេ�ប�កង់េស៊រ �ឬ 9000,និង 9020) ចូរ�ក់កង់ ឬ
�ច�ក់េដ�ម�ីឲ�ចំណុចស� �លេ�គ�ងច�ក (C) ស� ិតេ�ក� �ង
ទី�ំងដូច�� េ�េពលែបរមុខេ�រកទី�ំង�មួយ។

6.ចុចប៊ូតុង Accept។ រ�រ�� ន�ព�កិត�ម�� តផុសេឡ�ង
ប�� ប់មករលុប�ត់េ�េពល�រ�កិត�ម�� ត�ត�វ�ន
ប��ប់។

7.ចុចប៊ូតុង Accept េដ�ម�ី�តលប់េ��ន់ែថប Setup វ �ញ។
�បសិនេប��រ�កិត�ម�� តមិនេ�គជ័យេទ ចូរ�កិត TCM
�ម�� តេឡ�ងវ �ញ។

C—ចំណុចស� �លេ�គ�ងច�ក

RW00482,000072A-KM-14APR21-8/8
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�រដំេឡ�ង—ឧបករណ៍



ទិដ��ពរមួជំនួយ�រកំណត់
ជំនួយ�រកំណត់េ�ក� �ងេស�វេ�ែណ�ំេនះគ�ឺទិដ��ពរមួ
ស��ប់ iGrade™និង Distance Trip។ កម� វ �ធី UCC2
Application Controller�ច�គប់�គងមុខ�រេ�ច�ន�៉ងក� �ង
េពលែតមួយ។ ឧ�ហរណ៍ John Deere Active Implement
Guidance និង iGrade™�ចេ�ប�េ�េល�េ�គ�ងបំ�ក់េផ�ងៗ។
iGrade™ ែដល�ន�រែណ�ំេ�គ�ងបំ�កស់កម� (Active
Implement Guidance)�ចេ�ប�េ�េល�េ�គ�ងប�ំក់េល�កេ�ង

េដ�ម� ីរក�ជ��លៃនេ�ងដំ�។ំ វ �ធី��ស� េនះជួយេ�ងដំ�ំ
េ�ក� �ង�របង� �រទឹកខណៈេពលែដល�កេចញពីដី�ងេល�េ�
េល�ែ�គ�ងំមូល។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នលំែណ�ំេ�គ�ងបំ�ក់
សកម� John Deere និងេស�វេ�ែណ�ំ�ច់ចង� �តន័ង�ល។

លក�ណៈពិេសសេ�ប���ស់េ�ច�ន�៉ង�នេ�យេ�ជ�សេរ �សនិង
កំណត់េល�សពីមួយលក�ណៈពិេសស។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008AE-KM-30APR19-1/5

PC26051—UN—13SEP18

ប៊ូតុងទំព័រេដ�មនិងទំព័រប�� ប់

ជំនួយ�រកំណត់ែណ�ំ�បតិបត� ិករ�មរយៈជំ�ន�េ�ច�ន
េ�យែផ�កេល �ជេ�ម�សែដល�នេ�ជ�សេរ �ស។ ចុចប៊ូតុងទំព័រ
មុននិងទំព័រប�� ប់េដ�ម�ីចុល�ត់�មជំនួយកំណត់។

RW00482,00008AE-KM-30APR19-2/5

PC26386—UN—11OCT18

សូហ�ឃីជំនួយ

េ��ពីេស�វេ�ែណ�ំេនះ �បតិបត� ិករ�ចចុចសូហ�ឃី Help
េដ�ម�ី��បនូវព័ត៌�នបែន�មអំពីជំ�នមួយ។

េដ�ម�ី�ប់េផ� �មជំនួយ�រកំណត់៖

1.�រចូលេ�ទំព័រឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី

RW00482,00008AE-KM-30APR19-3/5

PC26352—UN—05OCT18

សូហ�ឃីកំណត់ឧបករណ៍ប��

2.ចុចសូហ�ឃីកំណត់ឧបករណ៍ប��

RW00482,00008AE-KM-30APR19-4/5

PC26053—UN—16OCT18

A—�� ងំក�មងព័ត៌�ន
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះក�មង
ព័ត៌�នបច� �ប�ន�

C—ប៊ូតុងែកស�ម�ល
D—ប៊ូតុងលុបេ�ល

3.ចុចែថបទ�មង់ពត៌�ន (A)។
4. េ�ជ�សេរ �សទ�មងព់័ត៌�នមួយពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះទ�មង់
ព័ត៌�នបច� �ប�ន� (B)។
● ចុច < Add New Profile > េដ�ម�ីបេង� �តទ�មង់ព័ត៌�ន
មួយ។

● ចុចទ�មង់ព័ត៌�នែដល�ន��ប់េដ�ម� ីែកស�ម�ល។
កំណត់ចំ�៖ំ ប�� ប់ពីកំណត់ទ�មង់ព័ត៌�នរចួ�តុ

�េ�ច�នកកកុញេ�ក� �ងែថបទ�មង់ព័ត៌�នេ�ះ។
�តុនីមួយៗអនុ�� តឱ�ប� �រ�រកំណត់�ច់េ�យែឡក
េ�យមិន�ច់ឆ�ង�ត់ជំនួយ�រកំណត់េឡ�យ។

5.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល (C)។
កំណត់ចំ�៖ំ ប៊ូតុងលុបេ�ល (D) ប�� ញែតេ�េពលចុច

ទ�មង់ព័ត៌�នែដល�ន��ប់ប៉ុេ�� ះ។

6. េ�ជ�សលក�ណៈពិេសសែដល�ំ�ច់ស��ប់កិច��រេនះ។
RW00482,00008AE-KM-30APR19-5/5

60B-1 031522

PN=46

�រកំណត់ —UCC2 Application Controller



រន� េស៊រ �
ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Profile > ប៊ូតុង Serial
Ports Edit > ប៊ូតុង Serial Port 1 ឬ 2 Edit។

សូហ� ែវរ�គីទីបី�ច�� ប់េ�ឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធីេ�យ

េ�ប��រត�� ប់�េស៊រ �និងពិធី�រ�បតិបត� ិ�រ�ក់�ក់។ ចូរ
���អ��បូដសុី�� នឹងអ��បូដែដលត�ម�វេ�យឧបករណ៍
�គីទីបី។ �បសិនេប�សូហ� ែវរ�គីទីបី�ត�វ�រព័ត៌�ន GPS, ចូរ
េប�កដំេណ�រ�រ�ររបស់ស�គមន៍េអឡិក�ត�នីកសមុ�ទ�តិ
(NMEA) និងេ�ជ�សេរ �ស�បេភទ�រ NMEA និងអ��។

RW00482,00009C7-KM-14APR20-1/2
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1. េ�ជ�សអ��បូដពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។
2. េ�ជ�សេរ �សឧបករណ៍ែដលេ�ប�រន� េស�េរ�លពីម ុឺនុយទ�� ក់ចុះ
(B)។

3. េដ�ម�ីេប�កដំេណ��រ�រ NMEA ចូរចុច�បអប់ធីក (C)។
a. េ�ជ�ស�បេភទ�រ NMEA ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (D)។

● GGA
● GGA, GSA
● GGA, GSA, VTG
● GGA, GSA, RMC
● NMEA �ងំអស់

b. េ�ជ�សអ�� NMEA ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (E)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះអ��បូដ
B—េ�ប��មមុឺនុយទ�� ក់ចុះ
C—េប�កដំេណ�រ�រ�បអបធ់ីក

NMEA

D—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ�រ
NMEA

E—មុឺនុយទ�� ក់ចុះអ�� NMEA

RW00482,00009C7-KM-14APR20-2/2

កំណត់ទំព័រដំេណ�រ�រ
RW00482,00009C8-KM-28APR20-1/2
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ឧ�ហរណ៍ម៉ូឌុលឧបករណ៍�គប់�គងកម� វ �ធី

កំណត់ចំ�៖ំ រ�រកម�ស់ (A) តំ�ងកំហុសកម�ស់។ �រ
េឆ� �យតបប��រ (ទំហំកំហុសែដលប�� ញេឡ�ងរ�កិលែផ�ក
រ�រ)�� ស់ប� �រ�មកម�វ �ធីនិងមិនប�� ញក�មិត�មរ�រ
េឡ�យ។

ប�� ប់ពី�នកំណត់ក�មងព័ត៌�ន UCC2 Application
Controller េគ�ចកំណត់រច�សម� ័ន�ទំព័រដំេណ�រ�រ េដ�ម� ី
ប�� ញព័ត៌�ននិងមុខ�ររបស់ UCC2 Application
Controller ។

េដ�ម�ីកំណត់ទំព័រដំេណ�រ�រ ចូរេ�ប�កម� វ �ធី�គប់�គងប�ង់
(Layout Manager) េហ�យចុចេល�ម៉ូឌុល UCC2 Application
Controller ។

(េដ�ម�ីកំណត់ទំព័រដំេណ�រ�រ ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់
េអ�កង់។ )

A—រ�រកម�ស់

RW00482,00009C8-KM-28APR20-2/2
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�រកំណត់ —UCC2 Application Controller



�ពលយ GPS
ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Profile > ប៊ូតុង GPS
Offsets Edit។

RW00482,0000AA3-KM-25NOV20-1/4
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កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�តៃម��ពលយែដលប�� �ល
េ�ក� �ង Application Controller, StarFire™ Receiver,
និងកម� វ �ធីដំេឡ�ងេ�គ�ងបរ ��� រ�ត�វ�� ។

ទំព័រ GPS Offsets បំេពញ�មួយ StarFire™ Receivers ែដល
�ប់ស�� �នេ�យស� �យ�បវត� ិ។ iGrade™ �ម�រឲ��ន
StarFire™ Receiver េ�គ�ងបំ�ក់មុននឹងប៊ូតុងទំព័រប�� ប់
ផុសេឡ�ងេ�ក� �ងវ ��ដ។ �ចដំេឡ�ងេ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់
�នរហូតដល់បី។ េ�គ�ងទទួល GPS េ�គ�ងច�ក�ំ�ចស់��ប់
�រ�ត់អតិបរ�។ េដ�ម�ីេរ�បចំរច�សម� ័ន��ពលយ GPS, ចូរ
ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លេ�គ�ងទទួលែដល�សប�� (A)។

�ពលយេ�គ�ងទទួល GPS របស់េ�គ�ងច�ក

A—ប៊ូតុងែកស�ម�ល

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,0000AA3-KM-25NOV20-2/4
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1.ប�� �ល�ពលយេផ�កេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (A)។
2.ប�� �លកម�ស់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (B)។

�ពលយេ�គ�ងទទួល GPS េ�គ�ងប�ំក់

A—�បអប់ប�� �លតៃម�អហ�សិត
េផ�ក

B—�បអបប់�� �លកម�ស់

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA3-KM-25NOV20-3/4
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1.ប�� �លតៃម�អហ�សិតេផ�កេ�ក� �ង�បអប់ប�� �ល (A)។
កំណត់ចំ�៖ំ តៃម�អហ�សិតក� �ងជួរ (In-Line Offset) គឺ�គំ�ត

េផ�ករ�ងេ�� េ�គ�ងបំ�ក់ និងេ�គ�ងទទួល។ តៃម�
វ �ជ��ន គឺ�ន់ែតជិត��ក់ទ័រ េហ�យតៃម�អវ �ជ��នគឺ
�ន់ែត�� យពី��ក់ទ័រ។

2.ប�� �លតៃម�អហ�សិតក� �ងជួរេ�ក� �ង�បអប់ប�� �ល (B)។
3.ប�� �លកម�ស់េ�ក� �ង�បអប់ប�� �ល (C)។

A—�បអប់ប�� �លតៃម�អហ�សិត
េផ�ក

B—�បអប់ប�� �លតៃម�អហ�សិតក� �ង
ជួរ

C—�បអប់ប�� �លកម�ស់

RW00482,0000AA3-KM-25NOV20-4/4

�រកំណត់រច�សម�័ន� SCV
ចុចសូហ�ឃី Controller Setup,�� ងំ Profile, ប៊ូតុង SCV Edit,
េហ�យប�� ប់មកចុចប៊ូតុង SCV Configuration Edit ។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA2-KM-13DEC21-1/2
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PC
27

06
9—

U
N
—
01

M
AY

19

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�� ល់កម�ស់
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះៃផ��� ល់
C—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�� ល់វ �ល
D—មុឺនុយទ�� ក់ចុះៃផ��� ល់

E—ប៊ូតុង�កិត�� តកម�ស់
F—�បអបធ់ីកេប�កដំេណ�រ�រចំេ�ត

េផ��ង
G—ប៊ូតុង�កិត�� តរង� �ល
H—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប

�គប់�គង

ជេ�ម�សែដល�នពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A—D)�នេ�ច�នេ�យ
ែផ�កេល� CAN និង�រ�ប់ស�� �ដែវរ។ ចូរ��កដ��ន
�� ប់កម� វ �ធី UCC2 Application Controller េ�នឹង CAN � �ស
និង��កដ��ល់ស�� �តុចូលនិង�តុេចញ�ងំអស់�ត�វ
�នត�� ប់មុនេពលកំណត់រច�សម� ័ន�។

1. េ�ជ�សេរ �ស�� ល់កម�ស់មួយេចញពីមឺុនុយទ�� កច់ុះ។
2. េ�ជ�សេរ �សអុីនធឺេហ�ស�� ល់ពីមុឺនុយទ�� កច់ុះ។

● �� លប់�� �ងេ�� (SCV) និងកុង�ក់ SCV�ងេ��
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រមិនែមន�៉ក John Deere, 60

Series និង�ស់�ងេនះ, 5XXX, 6X00, 6X10,
6X30, 7X00, 7X10, 7X20 និង��ក់ទ័រេ��ងតូច
7X30។

● John Deere Legacy
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 8X00, 8X10, 8X20,

9X00, 9X10 និង 9X20។
- េ�ប� SCV 1 ឬ 3 ប៉ុេ�� ះ។
- �ម�រឲ��� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application

Controller�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន
�� �ន��ក់ទ័រ។

● SCV កម�សិទ�ិរបស់ John Deere
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 7X30, 8X30, U8, 9X30,

6R លំ�ប់�� ក់ចុងេ��យ 4 (FT4), 7R, 8R, 8RT,
8RX, 9R, 9RT និង 9RX។

- បន�េំ�គ�ងច�កេ�សព��បដីបី �ត�វ�ន�ំ�ទេល�ែផ�
តហ�ម�ងំេនះ។

- �ចេ�ប� SCV អ� �ក៏�ន។
- កុំ�� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application Controller
�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន�� �ន
��ក់ទ័រ។

- �បសិនេប�កំណត់ SCV េ��ន់ៃដប�� េគមិន�ច
�គប់�គង��មពិធី�រ JD Prop�នេឡ�យ។

● ISO SCV
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 6R, 6M (េ�េពល
បំ�ក់�មួយ SCVs េអឡិច�ត�និក�ជេ�ម�ស), 7R,
8R, 8RT, 8RX, 9R, 9RT និង 9RX។

- �ចេ�ប� SCV អ� �ក៏�ន។
- កុំ�� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application Controller
�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន�� �ន
��ក់ទ័រ។

3.ចុចប៊ូតុង�កិត�� តកម�ស់ (E) និង�កិត�� ត�� ល់ប��
(SCV)។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំព�ីរ�កិត SCV
�ម�� តេ�យៃដ។ )

4. �បសិនេប�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�នសមត��ព ចូរចុច
�បអប់ធីកេប�កដំេណ�រ�រចំេ�តេផ��ង (F)។
a. េ�ជ�សេរ �ស�� ល់វ �លពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ។
b. េ�ជ�សេរ �សៃផ��� ល់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ។
c. ចុចប៊ូតុង�កិត�� ល់រង� �ល�ម�� ត (G) និង�កិត SCV
�ម�� ត។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រ�កិត SCV
�ម�� តេ�យៃដ។ )

5.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គង (H) និងៃល
ត�ម�វ�រកំណត់�ពេឆ� �យតប។

(ស��ប់ពត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រែកស�ម�ល�ព
េឆ� �យតប�គប់�គង។)
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�រ�កិត SCV �ម�� តេ�យៃដ
�បយ័ត�៖ េដ�ម�ីេច�ស�ង�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ ចូរកុំចូល
ជិតជុំវ �ញតំបន់េ�គ�ងបរ ��� រ។ ទ�មង់�រេនះត�ម�វឲ�
េ�គ�ងច�កេធ� �ដំេណ�រេ�មុខ។ េ�គ�ងប�ំក់េធ� �ចល�
អំឡ� ងេពល�កិត�ម�� ត។ ចូរ�ននិងអនុវត�
�មដំេណ �រ�រ�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់េ�យ
សុវត� ិ�ពេ�ក� �ងែផ�កសុត� ិ�ពមុននឹងេធ� ��រ�កិត
�ម�� ត។

�រកំណត់ចំណុច�� ស់ប� �រ SCV េ�ប�េដ�ម� ី�កិតកម� វ �ធី
UCC2 Application Controller�ម�� តេដ�ម�ីកំណត់បរ ��ណ
អប�បរ�ៃនស�� ពី�បអប់ប�� អុី�ដ�លីក�ំ�ចម់ុននឹង
េ�គ�ងច�ក�� ស់ទី។ េប�មិន�កិតចំណុច�� ស់ប� �រ SCV
�ម�� តេទ េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ចេធ� �ដំេណ�រេល�ន�ង
េនះេ�ក� �ងទិសេ�មួយគួរឲ�កត់ស�� ល់ ទូ�ត់េល�សឬខ� ះ
ឬមិន�បតិបត� ិ�រមិន�ម�ររ�ពឹងទុកេ�យ�រែត�រកំហិត
អុី�ដ�លីក។

ចូរ�កិត�ម�� ត�បសិនេប�៖

● ទ�មង់ព័ត៌�នថ� ីមួយ�ត�វ�នបេង� �តេឡ�ង។
● តៃម�ព�� និងប�ង�ម�ត�វ�នកំណត់េ� 5 ឬ 250 (តៃម�
លំ�ំេដ�មពីេ�ងច�ក)។

● តៃម��ត�វ�នចម�ងេចញពីេ�គ�ងច�កមួយេទ�ត។
●�រត�មង់ទុេ�អុី�ដ�លីែ�ប�ប�លេ�ចេ�� ះ SCVs ។
● េធ� ��រជួសជុលស�ស�ពេ�គ�ងអ ុី�ដ�លីកេ�េល�េ�គ�ងច�ក
ឬេ�គ�ងបំ�ក់។

● �� ល់ស�� ធ��ស�ត�វ�នៃលត�ម�វ។
● លំហូរអ ុី�ដ�លីក�ត�វ�នៃលត�ម�វ។
កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�បងអ ុី�ដ�លីកស� ិតេ��តង់

សីតុណ� �ព�បតិបត� ិ�រមុនេពលេធ� ��រ�កិត�ម�� ត។

�រ�កិត SCV �ម�� តេ�យៃដ

ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Profile > ប៊ូតុង SCV Edit
> ប៊ូតុង SCV Configuration Edit > ប៊ូតុង Calibrate។
1. �ក់ SCV ែដល�នេ�ជ�សេរ �សក� �ងម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។
2. �ក់ SCV េ�ក� �ងទី�ំង�ំងព�� មិនែមនទី�ំង
�បេស� �េឡ�យ។

3. េប�កបរេ�គ�ងច�កេ�មុខ ក� �ងេល��នេល�សពី .7 គ.ម/
េ�៉ង (.45 �៉យល៍/េ�៉ង)។�ម�� ប់ AutoTrac™។

(េដ�ម�ី��បពេីសចក� ីត�ម�វេល��ន SCV ចូរ�នេស�វេ�
ែណ�ំ�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក។)

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
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4. ចុចប៊ូតុងេតស�ព�� (A)។
កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប�េ�គ�ងបំ�ក់េធ� �ចល�ក� �ងទិសេ�

ផ� �យពទីិសេ�ចង់�ន, ចូរចុច�បអប់ធីក�តុេចញ
ប��� ស (B) ជំនួសឲ��រប� �រទី�ំងទុេ�អីុ�ដ�លីក។

5. ចុចប៊ូតុងបន�យ (C) រហូត�ល់ែតេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បែលង�នចល�។

6. ចុចប៊ូតុងបេង� �ន (D) រហូត�ល់ែតេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប�� ស់ទីយឺតៗ�មែដល�ចេធ� ��ន េ�េពលកំពុង
រក�ចល��បន� ។

កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប�សុី�ំង�ច់ចង� �តេ�គ�ងប�ំក់�ន
ដល់វគ�អតិបរ�ឬអប�បរ� អំឡ� ងេពលេធ� �េតស� ចូរ
កំណត់ទី�ំងសុី�ំងេឡ�ងវ �ញ។

A—ប៊ូតុងេតស�ព��
B—�បអប់គូសធីក�តុេចញ

�តលប់

C—ប៊ូតុងបន�យ
D—ប៊ូតុងបេង��ន
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ប៊ូតុងប��ប់េតស�

7. ចុចប៊ូតុងប��ប់េតស� ។
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8. ចុចប៊ូតុងេតស�ប�ង�ម (A)។
9. ចុចប៊ូតុងបន�យ (B) រហូត�ល់ែតេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បែលង�នចល�។

10.ចុចប៊ូតុងបេង� �ន (C) រហូត�ល់ែតេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប�� ស់ទីយឺតៗ�មែដល�ចេធ� ��ន េ�េពលកំពុង
រក�ចល��បន� ។

កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប�សុី�ំង�ច់ចង� �តេ�គ�ងប�ំក់�ន
ដល់វគ�អតិបរ�ឬអប�បរ� អំឡ� ងេពលេធ� �េតស� ចូរ
កំណត់ទី�ំងសុី�ំងេឡ�ងវ �ញ។

A—ប៊ូតុងេតស�ប�ង�ម
B—ប៊ូតុងបន�យ

C—ប៊ូតុងបេង��ន
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ប៊ូតុងប��ប់េតស�

11.ចុចប៊ូតុងប��ប់េតស� ។
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ៃផ�
ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Setup> ប៊ូតុងែកស�ម�លៃផ�។
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះម៉ូដ�គប់�គង

េ�ជ�សេរ �សម៉ូដ�គប់�គងពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។
● Plane Control បេង� �តនិង�គប់�គងេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បេ�យស� �យ�បវត� ិេដ�ម�ី�ត់ៃផ�ជ��លេ�លនិង
ជ��លឌុប។ Plane Calculator�ចបេង� �តៃផ�សក� ិសម
បំផុតេ�យែផ�កេល�ទិន�ន័យកម�ស់ែដល�នកត់��ទុក។
ៃផ�សក� ិសមបំផុតគណ�គំនូសប�ង់ៃផ��មួយបរ ��ណស�� រ
តិចបំផុតែដល�ំ�ច់�ត�វយកេចញ(�តន់ិង�ក់បំេពញ)។

● Remote Control ទទួល�រប�� ទិន�ន័យកម�ស់ពី�បភព
េផ�ងេទ�តស��ប់ៃផ�ឬគំនូសប�ង់�ប�យែដលចង់�ន។
Remote Control �គប់�គងកម�ស់ែបល៉េ�យស� �យ�បវត� ិ
េ��ន់កម�ស់ែដល�នគណ�ស��ប់ៃផ�មួយឬ�ប�យ
ែដល�នបេង� �តេ�យ Surface Water Pro™ Plus,
T3RRA Cutta™, ឬសូហ� ែវររបស់�គីទីបី។

● Grade Control បេង� �តចំេ�ទែដលចង់�នេ�យច�� យ
ពិត��កដែដលេធ� �ដំេណ�រ,មិនែមន�ច�� យលីេនែអ៊រ
េឡ�យ។ Grade Control (កម� វ �ធី�គប់�គង�� ក)់ មិន

ឯក�ជ��ងទិសេ� និងេ�ប���ស់�ទូេ�េដ�ម�ីបេង� �តផ� �វ
�ល ឬជីក�ប�យធម��។ �បព័ន��ក់បំេពញឬ�ត់
េ�យស� �យ�បវត� ិេ�អំឡ� ងេពល�បតិបត� ិ�រេឡ�ងេល�ឬចុះ
ជ��ល។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�មអំពីម៉ូដ�គប់�គង ចូរ�នអំពីទិដ��ព
រមួៃន�បព័ន�—iGrade™។ )

Surface Water Pro គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
T3RRA Cutta គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Precision Terrain Solutions
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�រ�គប់�គងៃផ�

កំណត់ៃផ��ជ��លេ�ល (A) ឬជ��លឌុប (B)។ កំណត់ៃផ�
េ�យេ�ប�អង�គណ�ៃផ� ឬេ�យប�� �លជ��លនិងទិសេ�
េ�យៃដ។

�រ�គប់�គងៃផ�—អង�គណ�ៃផ�

េដ�ម�ីគណ�ៃផ�មួយអង�គណ�ៃផ�ត�ម�វឱ��បតិបត� ិករេប�កបរ
េល�ែផ�កមួយៃនតំបន់និង�បមូលចំណុចទិន�ន័យស� ង់។ ចំណុច
ទិន�ន័យ�បមួលពីេ�គ�ងទទួល (GPS) �បព័ន�កំណត់ទី�ំង
សកលេ�គ�ងប�ំក់ 1។ រក�ស�� ឃីេនទិក�ក់ែស� ង (RTK)
ខណៈេពលកំពុង�បមូលចំណុចទិន�ន័យ។

A—ៃផ�ជ��លេ�ល B—ៃផ�ជ��លឌុប
RW00482,00008C0-KM-12NOV21-3/19
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អប�បរ�
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លទ�ផលល�បំផុត

េ�េពល�បមូលចំណុចទិន�ន័យ�នេ�ច�ន�ព�តឹម�ត �វៃន
លទ�ផលនឹងេក�នេឡ�ង។ េ�ៃផ�អប�បរ� ចូរស� ងប់រ �េវណ
និងលំ�ំ X�មរយៈមណ� លេនះ។ េដ�ម�ីទទួល�នលទ�ផលល�
បំផុត ចូរេធ� ��រស� ងឲ់��នល� ិតល�ន់េ�យ�របេង� �តប�� ត់
�ន�តង់�ម�រ�� នេនះ។ េ�យ��ស័យេល��រ�� ន់ែដល
កំពុងស� ង់ ចូរបេង� �តប�� ត់�ម�ន�មួយគ�� ត�នដូច
�ងេ��ម៖

● ស��ប់�រ�� នែដល�ន�រែ�ប�ប�លកម�ស់និងជ��ល,
យកល� គួរេ�ប�គ�� ត�នៃន 7.5-15 ែម៉�ត (25-50 ហ៊� �ត)។

● ស��ប់�រ�� នែដល�បេស� ��ងេនះ យកល� គួរេ�ប�គ�� ត
�ន�បែវង 15 ែម៉�ត (50 ហ� �ត)។

● ចំេ�ះដីែដល�បេស� � ឬ�ន�ពច�ស់�ស់ យកល� គួរ
�នគ�� ត�ន�បែវង 15-30 ែម៉�ត (50-100 ហ� �ត)។ េដ�ម�ី
�ស់ស� ង់ គ�� ត�នមិន�ត�វេល�សពី 50 ែម៉�ត (164 ហ៊� �ត។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-4/19

PC27093—UN—07MAY19

ប៊ូតុងគណ�ៃផ�

1. េ�ជ�សប៊ូតុងគណ�ៃផ�។
2. េល�កែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�ទី�ំងខ�ស់បំផុត។
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ប៊ូតុង�ប់េផ� �ម

3. េដ�ម�ី�ប់េផ� �ម�បមូលចំណុចទិន�ន័យ ចូរចុចប៊ូតុង Start
(�ប់េផ� �ម)។

4. ចូរេធ� �ដំេណ�រទូ�ំងតំបន់ែដលចង់ស� ង់ និង�បមូលចំណុច
ទិន�ន័យ។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-6/19

PC27095—UN—07MAY19

ប៊ូតុង Pause (�� ក)
PC27096—UN—07MAY19

ប៊ូតុង Resume

5.ចុចប៊ូតុង Pause (�� ក) េ�េពលេធ� �ដំេណ�រ�ងេ��តំបន់
�ស់ស� ង់។ចុចប៊ូតុង Resume (បន� ) េ�េពលចូលក� �ង
តំបន់�ស់ស� ង់វ �ញ។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-7/19

PC27102—UN—07MAY196. េ�េពលចំណុចទិន�ន័យ�សស់� ង់ចំនួន 50 (A) �ត�វ�ន
�បមូល េ�ះេគ�ចចុចប៊ូតុងគណ�ៃផ�(B) ។ ចុចប៊ូតុង
េនះេ�េពល�រ�សស់� ង់�នប��ប់។

A—ចំណុចទិន�ន័យ�ស់ស� ង់ B—ប៊ូតុងគណ�ៃផ�

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-8/19
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A—រក�ទុកេ�៖ មឺុនុយទ�� ក់ចុះ B—ប៊ូតុងរក�ទុក

7. េ�ជ�សេរ �សៃផ�ពីមីនុយទ�� ក់ចុះ (A)។
8.ចុចប៊ូតុង Save (B)។

�រ�គប់�គងៃផ�—�រប�� �លេ�យៃដ

ក�លទិសេ�េធ�បេ�នឹង�គ�ងេជ�ងចំ។ តៃម��គរយៃន
ជ��លអវ �ជ��នថយចុះេ��នរ់យៈកម�ស់�ប�ងេនះេ�យ
េធ�បេ�នឹងចំណុចេដ�ម (ចុះជ��ល)។ តៃម��គរយៃន
ជ��លវ �ជ��នេក�នេ��ន់រយៈកម�ស់ខ�ស់�ងេនះេ�យេធ�ប
េ�នឹងចំណុចេដ�ម (េឡ�ងជ��ល)។�គរយៃនជ��លមិន
េស� �នឹងមុំជ��លគិត�អង� (ឧ�ហរណ៍ ជ��ល 8.75% =
5°)។
● ជ��ល (%) = ច�� យប��រ/ច�� យេផ�ក X 100
● ជ��ល (%) = (តង់សង់ [ជ��លគិត�អង�] X 100

ចំណុចេដ�មគឺ�ចំណុចេ�ងេ��តង់កម�ស់�ច់�តស��ប់
ៃផ�ែដលចង់�ន។ ចំណុចេដ�មេ�ប�េដ�ម�ីេ�ប�បេធ�បកម�ស់
�ច់�តេ�នឹងកម�ស់ែដលគណ�េ�យ iGrade™។
�បសិនេប�េ�ប��បព័ន� េ�ច�ន េ�ះ�បព័ន��ងំអស់�ត�វែតេ�ប�
ចំណុចេដ�មដូច�� ។ �ពលយ�បព័ន�កំណត់ទ�ីំងសកល
(GPS) ស��ប់�បព័ន�នីមួយៗ�ត�វែតប�� �លឲ��ន�តឹម�ត�វ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008C0-KM-12NOV21-9/19

PC27111—UN—08MAY19

ប៊ូតុងប�� �លេ�យៃដ

1.ចុចប៊ូតុង Manual Entry។
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2.ចុចែថប Single (A) ឬក៏ែថប Dual (B)។
កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល GPS របស់េ�គ�ងប�ំក់

1 កំពុងេ�ប�ស�� RTK ។

3.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ងទិសេ�ៃនជ��លែដលចង់�ន
េ�យែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម
�� ល់។

4.ប�� �លជ��លេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (C)។
5.ប�� �លទិសេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (D)។
កំណត់ចំ�៖ំ េដ�ម�ីទទួល�នលទ�ផលជ��លឌុបល�បំផុត សូម

េ�ប�ជ��លទីពីរែដល�នមុំ 90° (�ត់ែកង) េ�នឺង
ជ��លទីមួយ។

6. �បសិនេប�ប�� �លជ��លឌុប៖
a. ប�� �លជ��លេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (E)។
b. ប�� �លទិសេ��បអប់�តុចូល (F)។

7.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (G)។
8. េ�េពលកំណត់ចំណុចេដ�ម�េល�កដំបូង ចូរកំណត់ទី�ំង
ែដល�នេ�តទង់ឬស�� ស�� ល់េដ�ម�ីឱ�េ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប�តលប់មកវ �ញេដ�ម�ីេផ��ង�� ត់សុពល�ព�បព័ន�និង
កំណត់ចំណុចេដ�មរបស់ៃផ��ម�ំ�ច់េ�អំឡ� ងេពល
�បតិបត� ិ�រ។

A—�� ងំេ�ល
B—�� ងំឌុប
C—�បអប់�តុចូលជ��ល 1
D—�បអប់�តុចូលទិសេ� 1

E—�បអប់�តចូុលជ��ល 2
F—�បអប់�តចូុលទិសេ� 2
G—ប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម
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9.ចុចប៊ូតុងចំណុចេដ�មែដល�នកំណត់ (A)។

ចំណុចេដ�ម

A—ប៊ូតុងចំណុចេដ�មែដល�ន
កំណត់

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-12/19
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េគ�ចកំណត់ចំណុចេដ�មេ��ន់ទី�ំងបច� �ប�ន� (A), ប� �រ
េ�មុខ (B), និងប� �រមកេ��យ (C) េ�យេ�ប��ស�ប់ទំព័រ
ដំេណ�រ�រចំណុចេដ�ម។

�ប�ប់ប�� ពីច�� យ
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�រត�� ប់
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះកំណត់រន� េស៊រ �

C—ប៊ូតុងកំណត់រន� េស៊រ �

1. េ�ជ�សេរ �ស�បេភទតំណ�� ប់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។
កំណត់ចំ�៖ំ �បេភទតំណ�� ប់មួយចំនួនមិន�ត�វ�រ�រកំណត់

�ចកេស៊រ �ឬ�រដំេឡ�ង�ចកេស៊រ �េឡ�យ។

2. េ�ជ�សេរ �ស�រកំណត់�ចកេស៊រ �ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (B)។
3.ចុចប៊ូតុងកំណត់�ចកេស៊រ � (C) និងបំេពញ�រកំណត់�ចក
េស៊រ �។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�ចកេស៊រ �។ )

�រ�គប់�គងចំ�ត់�� ក់

កំណត់ចំ�ត់�� ក់េ�យប�� �លជ��លេ�យៃដ ឬេ�យេ�ប�
អង�គណ�ចំ�ត់�� ក់។

�រ�គប់�គងចំ�ត់�� ក់—�រប�� �លេ�យៃដ

តៃម��គរយៃនជ��លអវ �ជ��នថយចុះេ��នរ់យៈកម�ស់
�ប�ងេនះេ�យេធ�បេ�នឹងចំណុចេដ�ម (ចុះជ��ល)។
តៃម��គរយៃនជ��លវ �ជ��នេក�នេ��នរ់យៈកម�ស់ខ�ស់
�ងេនះេ�យេធ�បេ�នឹងចំណុចេដ�ម (េឡ�ងជ��ល)។
�គរយៃនជ��លមិនេស� �នឹងមុំជ��លគិត�អង�
(ឧ�ហរណ៍ ជ��ល 8.75% = 5°)។
● ជ��ល (%) = ច�� យប��រ/ច�� យេផ�ក X 100
● ជ��ល (%) = (តង់សង់ [ជ��លគិត�អង�] X 100

1.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ងទិសេ�ៃនជ��លែដលចង់�ន
េ�យែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម
�� ល់។

កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល GPS របស់េ�គ�ងប�ំក់
1 កំពុងេ�ប�ស�� RTK ។

2.កំណត់ចំណុចេដ�មែដល�នទង់ឬស�� ស�� ល់េដ�ម�ីឱ�
េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�តលប់មកេផ��ង�� ត់សុពល�ព
�បព័ន�និងេដ�ម�ីកំណត់ចំណុចេដ�មៃផ��ម�ំ�ច់េ�អំឡ� ង
េពល�បតិបត� ិ�រ។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-14/19
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3.ប�� �លជ��លេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (A)។
4. �បសិនេប�េប�កឲ�ដំេណ�រ�រចំេ�តេផ��ងនិងកំណត់
រច�សម� ័ន�� ចូរប�� �លចំណុចកំណត់វ �លេ�ក� �ង�បអប់�តុ
ចូល (B)។

�រ�គប់�គងចំ�ត់�� ក់—អង�គណ�ចំ�ត់�� ក់

អង�គណ�ចំ�ត់�� ក់�ត�វ�រផ� �វមួយែដល�ន�បែវង
�៉ងតិច 30.5ម (100ហ៊� �ត) េដ�ម�ី�ស់ស� ង់។ �បសិនេប�ផ� �វែដល
ចង់�ន�ន�បែវងតិច�ង 30.5 ម (100 ហ៊� �ត), ចូរប�� �ល
ជ��លេ�យៃដ។ ចំណុចទិន�ន័យ�ត�វ�ន�បមូលពីេ�គ�ង
ទទួល GPS របស់េ�គ�ងបំ�ក់ 1។ ស�� RTK �ត�វ�រ�ំ�ច់
ខណៈេពល�បមូលចំណុចទិន�ន័យ។

A—�បអប់�តុចូលជ��ល B—�បអប់�តចូុលចំណុចកំណត់វ �ល

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C0-KM-12NOV21-15/19
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PC27119—UN—10MAY19

ប៊ូតុង Grade Calculator

1.ចុចប៊ូតុង Grade Calculator ។
2.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ងទិសេ�ៃនជ��លែដលចង់�ន
េ�យែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម
�� ល់។

កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល GPS របស់េ�គ�ងបំ�ក់
1 កំពុងេ�ប�ស�� RTK ។

3.កំណត់ចំណុចេដ�មែដល�នទង់ឬស�� ស�� ល់េដ�ម�ីឱ�
េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�តលប់មកេផ��ង�� ត់សុពល�ព

�បព័ន�និងេដ�ម�ីកំណត់ចំណុចេដ�មៃផ��ម�ំ�ច់េ�អំឡ� ង
េពល�បតិបត� ិ�រ។

4. េល�កែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�ទី�ំងខ�សប់ំផុត។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-16/19

PC27094—UN—07MAY19

ប៊ូតុង�ប់េផ� �ម

5. េដ�ម�ី�ប់េផ� �ម�បមូលចំណុចទិន�ន័យ ចូរចុចប៊ូតុង Start
(�ប់េផ� �ម)។

6. េធ� �ដំេណ�រ�មផ� �វែដលចង់េ� និង�បមូលចំណុចទិន�ន័យ។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-17/19

PC27095—UN—07MAY19

ប៊ូតុង Pause (�� ក)
PC27096—UN—07MAY19

ប៊ូតុង Resume

7.ចុចប៊ូតុង Pause (�� ក)និងប៊ូតុង Resume (បន� )�ម
�ំ�ច់។

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-18/19
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8. េ�េពល�ន�បមូលចំណុចទិន�ន័យ�សស់� ង់ចំនួន 20 (A)
េ�កអ�ក�ចចុចប៊ូតុងSave Grade (រក�ទុក
ចំ�ត់�� ក់) (B)។ ចុចប៊ូតុងេនះេ�េពល�រ�សស់� ង់�ន
ប��ប់។

A—ចំណុចទិន�ន័យ�ស់ស� ង់ B—ប៊ូតុងរក�ទុកចំ�ត់�� ក់

RW00482,00008C0-KM-12NOV21-19/19

�ពលយកម�ស់
ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Setup> ប៊ូតុង Elevation Edit។
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009CC-KM-16APR20-1/3
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A—�ពលយកម�ស់
B—ៃផ�ែដល�នរច� (កំហុស
សូន�)

C—ៃផ��ប�ពលយ

�ពលយកម�ស់ (A) គឺ�ច�� យប��រសរុបរ�ងៃផ�រច� (B)
និងៃផ��ពលយ (C)។ ែគម�ត់េ�គ�ងច�កេ�សព��បៃល
ត�ម�វេ��ល់េពលៃលត�ម�វ�ពលយកម�ស់។ េ�េពលកម�ស់
ៃផ��� ស់ប� �រ មុខ�ត់េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ត�វៃលត�ម�វេ�
�ល់េពលចុចប៊ូតុង�ពលយ។ ចំេ�ះ�រេ�ប���ស់េ�គ�ងច�ក
េ�សព��បេ�ច�ន�៉ង តៃម�កំណត់ជំ�ន�ពលយដែដល
�ត�វអនុវត�ចំេ�ះេ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ងំអស់។

1.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ងទិសេ�ៃនជ��លែដលចង់�ន
េ�យែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម
�� ល់។

កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�គ�ងទទួល GPS របស់េ�គ�ងបំ�ក់
1 កំពុងេ�ប�ស�� RTK ។

2.កំណត់ចំណុចេដ�មែដល�នទង់ឬស�� ស�� ល់េដ�ម�ីឱ�
េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�តលប់មកេផ��ង�� តស់ុពល�ព

�បព័ន�និងេដ�ម�ីកំណត់ចំណុចេដ�មៃផ��ម�ំ�ច់េ�អំឡ� ង
េពល�បតិបត� ិ�រ។

RW00482,00009CC-KM-16APR20-2/3
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3. េដ�ម�ីកំណត់ៃផ�រច�េ��ន់កម�ស់មុខ�ត់េ�គ�ងច�ក
េ�សព��ប1, ចូរចុចប៊ូតុង Set Zero Error (កំណត់កំហុស
សូន�) (A)។�រេធ� �ដូេច�ះកំណត់�ពលយកម�ស់េ�សូន�។

4.ប�� �លទំហំជំ�នៃលត�ម�វេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (B)។
�ល់េពលចុចប៊ូតុងបេង� �ន (C) ឬប៊ូតុងបន�យ (D) តៃម�
�ពលយកម�ស់ែដលប�� ញេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (E) ៃល
ត�ម�វេ�យទំហំជំ�នែដល�នប�� �ល។

A—ប៊ូតុងកំណត់កំហុសសូន�
B—�បអប់�តុចូលទំហំជ�ំនៃល
ត�ម�វ

C—ប៊ូតុងបេង��ន

D—ប៊ូតុងបន�យ
E—�បអប់�តចូុល�ពលយ
កម�ស់

RW00482,00009CC-KM-16APR20-3/3

ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គង
ចុចសូហ�ឃី iGrade™ >ែថប Calibrations> ប៊ូតុង Edit Control
Sensitivity។
iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009CD-KM-16APR20-1/2
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះេ�ជ�សេរ �ស
េ�គ�ងបំ�ក់

B—ប៊ូតុងបន�យ
C—ប៊ូតុងបេង��ន

D—�ពេឆ� �យតប�គប់�គងកម�ស់
E—�ពេឆ� �យតប�គប់�គងរង� �ល

�បសិនេប� iGrade™ កំពុង�គប់�គងកម�ស់ែប៉ល ឬបង� �ល
មិន�ន�តឹម�ត�វេទ ចូរពិនិត�េម�ល�េត�៖

● ចំណុច�� ស់ប� �រ�� ល់ប�� �ងំអស់ (SCV) �ត�វ�ន�កិត
�ម�� ត�តឹម�ត�វែដរឬេទ។

●�រកំណត់អ��លំហូរ SCV �តឹម�ត�វែដរឬេទ។
● �� ល់ស�� ធ��ស (េប��ន) �ត�វ�នដំេឡ�ងនិងៃលត�ម�វ
�ន�តឹម�ត�វែដរឬេទ។

●�រកំណត់�ពេឆ� �យតប�គប់�គងៃលត�ម�វ�ន�តឹម�ត �វែដរ
ឬេទ។

េដ�ម�ីៃលត�ម�វ�រកំណត់�ពេឆ� �យតប�គប់�គង៖

1. ចូរេ�ជ�សេរ �សេ�គ�ងបំ�ក់ពី�បអប់ទ�� កច់ុះ (A)។
2.ចុចប៊ូតុងបន�យ (B) ឬបេង� �ន (C)។

�ពេឆ� �យតប�គប់�គង់កម�ស់ (D) ៃលត�ម�វ�ពក��ក់េ�យ
េ�ប��ប�ប់ៃលត�ម�វអុី�ដ�លីកស��ប់កំហុសប��រ។ �បសិនេប�
េ�គ�ងបំ�ក់កំពុង�កេចញពីលក�ណៈរបូ�� រេ�ក, បន�យ
តៃម�។

�ពេឆ� �យតប�គប់�គង់រង� �ល (E) ចូរៃលត�ម�វ�ពក��ក់ែដល
អុី�ដ�លីកៃលត�ម�វស��ប់កំហុសរង� �ល (ចំេ�តេផ��ង)។
�បសិនេប�េ�គ�ងបំ�ក់ប�� ញ�រេង� ��ងេឆ�ងនិង�ង�� ំ
�� ំង, ចូរបន�យតៃម�។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00009CD-KM-16APR20-2/2

�រកំណត់បន� �ក
កំណត់ចំ�៖ំ �រកំណត់បន� �កមិន�ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រ

Chrysler Collision Detector (CCD) េឡ�យ។

ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Setup> ប៊ូតុង Load Limiting
Edit។

�បតិបត� ិករ�ចកំណត់ចំណុច�� ស់ប� �រស��បជ់េ�ម�ស�មួយ
�ងំអស់ ឬមិន�នៃនជេ�ម�សកំណត់បន� �ក។ បន� �កែដល�ន
កំណត់កំណត់េ�េពលលក�ខណ��ចប�� លឲ�េ�គ�ងច�កឬ
េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ប់�ំង។ �បសិនេប��រ�ត់
អតិបរ�ឬែដនបន� �ក�ត�វកំណត់ េ�ះកម�ស់េ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បនឹងៃលត�ម�វេ�យស� �យ�បវត� ិ។ �រេ�ប���ស់�រទួង
កង់ត�ម�វឲ��ន StarFire™ Receiver េ�េល�េ�គ�ងច�ក។

បន� �ក�៉សុីន �ម�នបន� �ក�៉សុីន (ក�� ំងបង� �ល) េ�េល�
CAN bus។ េ�េពលបន� �ករបស់�៉សុីន�នដល់តៃម�អតិបរ�
Application Controller ប�� ឲ�អុី�ដ�លីកេល�កែប៉លេ�គ�ងេ�ស
ព��បេឡ�ងេដ�ម�ី�ត់បន�យបន� �ក�បព័ន�។ េ�េពលបន� �ក
របស់�៉សុីន�នៃផ��ប Application Controller នឹងប�� ឲ�អុី

�ដ�លីកប�� បែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ��នក់ម�ស់
�ងេដ �ម។

Engine Speed (េល��ន�៉សុីន)�ម�នេល��ន�៉សុីន (ជុំ/
�ទ)ី េ�េល� CAN bus។ េ�េពលេល��ន�៉សុីន�នដល់តៃម�
អប�បរ�, េ�ះ Application Controller ប�� ឲ�អុី�ដ�លីក
េល�កែប៉លេ�គ�ងេ�សព��បេឡ�ងេដ�ម�ី�ត់បន�យបន� �ក
�បព័ន�។ េ�េពលេល��ន�៉សុីនេក�នេឡ�ង, េ�ះ
Application Controller នឹងប�� ឲ�អុី�ដ�លីកប�� បែប៉ល
េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ��នក់ម�ស់�ងេដ�ម។

Wheel Slip នឹង�ម�ន�ពខុស�� រ�ងេល��នកង់និង
េល��ន�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)។ េ�េពល�ពទួង
កង់�នដល់ចំណុច�� ស់ប� �រទួងកង់អតិបរ� េ�ះ
Application Controller នឹងប�� ឲ�អុី�ដ�លីកេល�កែបល៉េ�គ�ង
េ�សព��បេដ�ម�ី�ត់បន�យ�ររអិល។ េ�េពល�ពទួងកង់
ថយចុះ, េ�ះ Application Controller នឹងប�� ឲ�អ ុី�ដ�លីក
ប�� បែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ��នក់ម�ស់�ងេដ�ម។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008BF-KM-11JUN19-1/2
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1. េដ�ម�ីេប�កដំេណ�រ�រលក�ណៈពិេសសកំណត់បន� �ក ចូរចុច
�បអបធ់ីកែដល�ត�វ�� (A—C)។

2.ប�� �លតៃម�ចំណុច�� ស់ប� �រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលែដល
�ត�វ�� (D—F)។

3.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប (G) និងៃលត�ម�វតៃម�
�ពេឆ� �យតប�ម�ំ�ច់។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�ពេឆ� �យតបកំណត់
បន� �ក។)

A—�បអប់ធីកបន� �ក�៉សុីន
B—�បអប់ធីកេល��ន�៉សុីន
C—�បអប់ធី�រទួងកង់
D—�បអប់�តុចូលបន� �ក�៉សុីន

E—�បអប់�តចូុលេល��ន�៉សុីន
F—�បអប់�តចូុល�រទួងកង់
G—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�ព

េឆ� �យតប

RW00482,00008BF-KM-11JUN19-2/2

ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �ក
ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Calibrations> ប៊ូតុង Edit Load
Limiting Sensitivity ។

េល��ន�៉សុីន គឺ�េល��នជុំ/�ទីបច� �ប�ន�។ តំហយេល��ន
�៉សុីនគឺ�េល��នជុំ/�ទីបច� �ប�ន� េ�េ��មចំណុច�� ស់ប� �រ
កំណត់អប�បរ�។ �រៃលត�ម�វកម�ស់កំណត់បន� �កគណ�
េ�យ�រគុណតំហយេល��ន�៉សុីននឹង�ពេឆ� �យតប។

បន� �ក�៉សុីនគឺ�ក�� ំងបង� �លរបស់�៉សុីន។ េល��សបន� �ក
�៉សុីនគឺបន� �ក�៉សុីនបច� �ប�ន�ចំណុច�� ស់ប� �រកំណត់អតិបរ�។

�រៃលត�ម�វកម�ស់កំណត់បន� �កគណ�េ�យ�រគុណេល��ស
បន� �ក�៉សុីននឹង�ពេឆ� �យតប។

Wheel Slip (�រទួងកង់) គឺែផ�កេល��ពខុស�� រ�ងេល��នកង់
និងេល��ន GPS ។ តំហយ�រទួងកង់គឺ�បរ ��ណៃន�រទួង
កង់េល�សពីចំណុច�� ស់ប� �រកំណត់អតិបរ�។ �រៃលត�ម�វកម�ស់
កំណត់បន� �កគណ�េ�យ�រគុណតំហយ�រទួងកង់នឹង�ព
េឆ� �យតប។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រកំណត់បន� �ក។)

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008BA-KM-18JUN19-1/2
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�រកំណត់�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �កេ�ប�េដ�ម� ីេល�កែប៉ល
េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�េពលចំណុច�� ស់ប� �រេក�នេល�ស
េដ�ម�ី�រ�រ��ក់ទ័រកុំឲ�រ�ក់រអួល េធ� ��រហួសបន� �ក ឬរអិល
កង់�� ំងេពក។

បេង� �នតៃម�កំណត់បន� �កេ�េពល៖

● លក�ខណ�ដី�ចប�� លឲ�េ�គ�ងច�ក ឬេ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប�ប់�ំង។

● �បតិបត� ិករ�នកំណត់�រជួប�បទះ�មួយ iGrade™ ។

េដ�ម�ីៃលត�ម�វ�រកំណត់�ពេឆ� �យតបកំណត់�រកំណត់
បន� �ក សូមចុចប៊ូតុងបន�យ (A) ឬបេង� �ន (B) ស��ប់
ចំណុច�� ស់ប� �រ�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �កែដល�សប�� (C—
E)។

A—ប៊ូតុងបន�យ
B—ប៊ូតុងបេង��ន
C—េល��ន�៉សុីន

D—បន� �ក�៉សុីន
E—�រទួងកង់

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008BA-KM-18JUN19-2/2

�រ�ត់អតិបរ�
ចុចសូហ�ឃី iGrade™ >ែថប Setup> ប៊ូតុង Max Cut Edit។

�រ�ត់អតិបរ�អនុ�� តឲ��បតិបត� ិករកំណត់ជេ��
អតិបរ�ៃនមុខ�តរ់បស់េ�គ�ងច�កេ�សព��បខណៈេពល
កំពុង�ត។�រ�ត់អតិបរ�ត�ម�វឲ� StarFire™ Receivers
�នបំ�ក់េឃេនទិក�ក់ែស� ង (RTK) េ�េល�េ�គ�ងច�កនិង
េ�គ�ងបំ�ក់។ Application Controller�ម�នកម�ស់
េ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងទទួលេ�គ�ងច�កេ�សព��បេដ�ម�ី
កំណត់ជេ��អតិបរ�ៃនមុខ�ត់។

ប�� ប់ពីកំណត់�រ�តអ់តិបរ� ចូរៃលត�ម�វ�ពេឆ� �យតប
�គប់�គងកម�ស់េដ�ម�ី�� ស់ប� �រអ��ែដល Application Controller
ប�� អុី�ដ�លីកឲ�េល�កឬប�� បេ�គ�ងច�កេ�សព��ប។

(ស��បព់ត៌�នបែន�ម, ចូរ�នអំពី�រែកស�ម�ល�ព
េឆ� �យតប�គប់�គង។)

�រកំណត់�រ�តអ់តិបរ��ត�វ�នអនុវត�ចំេ�ះេ�គ�ងចេ��
សព��ប 1—3 ។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C2-KM-24JUN19-1/3
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A—�បអប់ធីកេប�កដំេណ�រ�រ�រ
�ត់អតិបរ�

B—�បអប់�តុចូល�រ�ត់
អតិបរ�

C—ប៊ូតុងបេង��ន

D—ប៊ូតុងបន�យ
E—ប៊ូតុងកំណត់េ��រ�ត់
បច� �ប�ន�

F—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�រ�កិត
�ម�� ត

1. េដ�ម�ីេប�កដំេណ��រ�រ�ត់អតិបរ� ចូរចុច�បអប់ធីក (A)។
2.កំណត់�រកំណត់�រ�ត់អតិបរ��មចំណុចដូច
�ងេ��ម៖

● ប�� �ល�រ�ត់អតិបរ�េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (B)។
● ចុចប៊ូតុងបេង� �ន (C) ឬប៊ូតុងបន�យ (D)។
● ចុចប៊ូតុងកំណតេ់��រ�ត់បច� �ប�ន�។

3.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល�រ�កិត�ម�� ត (F) និង�កិត�ព
លយប��រ�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)�ម�� ត
ស��ប់េ�គ�ងច�កេ�សព��បនីមួយៗ។

�ពលយប��រ GPS

�រ�កិត�ពលយប��រ GPS�ម�� តកំណត់�ពខុស��
នូវកម�ស់រ�ងេ�គ�ងទទួល GPS េ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងទទួល
GPS េ�គ�ងបំ�ក់នីមួយៗ។ េធ� ��រ�កិត�ម�� តេ�េល�ៃផ�
េស� �។ �កិត�ពលយប��ររបស់ GPS�ម�� តេឡ�ងវ �ញ
�បសិនេប�ទម�ន់េ�គ�ងច�ក ឬស�� ធកងែ់�ប�ប�ល។

1. េប�កបរ�មប�� ត់�តង់រហូតដល់ែផ�ក�ងេ��យេ�គ�ងច�ក
េ�សព��បផុតពីដីែដល��ក់ទ័រ�នេប�កបរពីេល�។

2. រ�កិលែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បនីមួយៗេ�យៃដេ��ន់
ៃផ�ដី។

RW00482,00008C2-KM-24JUN19-2/3
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3.ចុចប៊ូតុង�កិត�ម�� ត (A និង B) ស��ប់េ�គ�ងច�ក
េ�សព��បនីមួយៗ។

A—ប៊ូតុង�កិត�ម�� ត
(េ�គ�ងច�កេ�សព��ប 1)

B—ប៊ូតុង�កិត�ម�� ត
(េ�គ�ងច�កេ�សព��ប 2)

RW00482,00008C2-KM-24JUN19-3/3
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�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រ
ចុចសូហ�ឃី Distance Trip, �� ងំ Setup, េហ�យប�� ប់មកចុច
ប៊ូតុង Equipment Edit ។
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1. ចូរេ�ជ�សេរ �ស�បេភទេ�គ�ងបំ�ក់ពី�បអប់ទ�� ក់ចុះ (A)។
2.ប�� �ល�ពលយ�� ប់�បព័ន�កំណត់ទ�ីំងសកល (GPS) េ�
ក� �ង�បអប់�តុចូល�ពលយតំណ GPS (B)។

3.ប�� �លច�� យ�ជួរពីចំណុច�� ប់េ�ដល់ចំណុច
បេំពញ�រ�ររបស់េ�គ�ងបំ�ក់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល
ចំណុច�រ�រ (C)។

4. េដ�ម�ី�ត់បន�យ�រពន�រេម�និច ចូរប�� �លេពលេវ�
ពន�រេប�កេ�គ�ងសកម�ជំរុញ និងេពលេវ�ពន�របិទេ�គ�ង
សកម�ជំរុញេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញ
(D និង E)។

ឧ�ហរណ៍៖ រយៈេពលេធ� �ដំេណ�រសរុបគឺ 10 វ ��ទី (F)។ ពីស� �ងអុី
�ដ�លីក (G) �ត�វចំ�យេពល 3 វ ��ទី (H) េដ�ម�ី�នដល់វគ�
េពញ េដ�ម�ីឲ�េគ�ត់ទុក�េប�ក និង .75 វ ��ទី (I) េដ�ម�ី
ប�ង�មេ��មចំណុច�� ស់ប� �រេប�ក។ ប�� �ល 3.0 វ ��ទី
ស��ប់េពលេវ�ពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញេប�ក និង .75
វ ��ទីស��ប់េពលេវ�ពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញបិទ។

5.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល (J)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទេ�គ�ង
បំ�ក់

B—�បអប់�តុចូល�ពលយ
�� ប់ GPS

C—�បអប់�តុចូលចំណុច�រ�រ
D—�បអប់�តុចូលពន�រេប�ក

េ�គ�ងសកម�ជំរុញ
E—�បអប់�តុចូលពន�របិទ

េ�គ�ងសកម�ជំរុញ

F—េពលេធ� �ដំេណ�រសរុប 10 វ ��ទី
G—ពីស� �ងអីុ�ដ�លីក
H—�រពន�រេប�កេ�គ�ងសកម�ជំរុញ

3 វ ��ទី
I—�រពន�របិទេ�គ�ងសកម�ជំរុញ

0.75 វ ��ទី
J—ប៊ូតុងែកស�ម�ល

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009CE-KM-13DEC21-2/6
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6.ប�� �ល�ពលយេផ�ក GPS េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�ព
លយេផ�ក (A)។

7.ប�� �លកម�ស់ GPS េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលកម�ស់ (B)។

�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រែដល�ន GPS េ�គ�ងប�ំក់

ចុចសូហ�ឃី Distance Trip,�� ងំ Setup, េហ�យប�� ប់មកចុច
ប៊ូតុង Equipment Edit ។

A—�បអប់�តុចូលតៃម��ពលយ
េផ�ក

B—�បអប់�តចូុល�ពលយ
កម�ស់

RW00482,00009CE-KM-13DEC21-3/6
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1. េ�ជ�សេរ �ស�បេភទេ�គ�ងបំ�ក់ពី�បអប់ទ�� ក់ចុះ�បេភទ
េ�គ�ងបំ�ក់(A)។

2.ប�� �លទទឹងេ�គ�ងបំ�ក់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលទទឹងេ�គ�ង
ប�ំក់ (B)។

3.ចុចប៊ូតុង�តុចូលប� �រទទឹងេ�គ�ងបំ�ក់/�ពលយេផ�ក
(C) េហ�យប�� �ល�តចូុល�ពលយេផ�ក។

4. េដ�ម�ី�ត់បន�យ�រពន�រេម�និច ចូរប�� �លេពលេវ�
ពន�រេប�កេ�គ�ងសកម�ជំរុញ និងេពលេវ�ពន�របិទេ�គ�ង
សកម�ជំរុញេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញ
(D និង E)។

ឧ�ហរណ៍៖ រយៈេពលេធ� �ដំេណ�រសរុបគឺ 10 វ ��ទី (F)។ ពីស� �ងអុី
�ដ�លីក (G) �ត�វចំ�យេពល 3 វ ��ទី (H) េដ�ម� ី�នដល់វគ�
េពញ េដ�ម�ីឲ�េគ�ត់ទុក�េប�ក និង .75 វ ��ទី (I) េដ�ម�ី
ប�ង�មេ��មចំណុច�� ស់ប� �រេប�ក។ ប�� �ល 3.0 វ ��ទី
ស��ប់េពលេវ�ពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញេប�ក និង .75
វ ��ទីស��ប់េពលេវ�ពន�រេ�គ�ងសកម�ជំរុញបិទ។

5.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល (J)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទេ�គ�ង
បំ�ក់

B—�បអប់�តុចូលទទឹងេ�គ�ង
បំ�ក់

C—ប� �រប៊ូតុង�តុចូលទទឹងេ�គ�ង
បំ�ក់/�ពលយេផ�ក

D—�បអប់�តុចូលពន�រេប�ក
េ�គ�ងសកម�ជំរុញ

E—�បអប់�តុចូលពន�របិទ
េ�គ�ងសកម�ជំរុញ

F—េពលេធ� �ដំេណ�រសរុប 10 វ ��ទី
G—ពីស� �ងអុី�ដ�លីក
H—�រពន�រេប�កេ�គ�ងសកម�ជំរុញ

3 វ ��ទី
I—�រពន�របិទេ�គ�ងសកម�ជំរុញ

0.75 វ ��ទី
J—ប៊ូតុងែកស�ម�ល
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6.ប�� �ល�ពលយេផ�ក GPS េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (A)។
7.ប�� �ល�ពលយ�ជួរ GPS េ�ក� �ង�បអប់�ពលយ�ជួរ
(B)។

8.ប�� �លកម�ស់ GPS េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលកម�ស់ (C)។

A—�បអប់�តុចូលតៃម��ពលយ
េផ�ក

B—�បអប់�តុចូល�ពលយក� �ងជួរ

C—�បអប់�តចូុល�ពលយ
កម�ស់

RW00482,00009CE-KM-13DEC21-5/6

PC28568—UN—19NOV21ទំព័រ�ពលយ GPS េ�គ�ងបំ�កអ់នុ�� តឲ�កំណត់�ពលយ
េផ�កហួសពីទទឹងេ�គ�ងបំ�ក់។ �រចុចប៊ូតុង�តុចូលប� �រទទឹង
េ�គ�ងបំ�ក់/�ពលយេផ�ក (B) េធ� �ឲ��បអប់�តុចូល�ព
លយេផ�ក (A) ផុសេឡ�ង។

A—�បអប់�តុចូលតៃម��ពលយ
េផ�ក

B—ប� �រប៊ូតុង�តចូុលទទឹងេ�គ�ង
ប�ំក់/�ពលយេផ�ក

RW00482,00009CE-KM-13DEC21-6/6

លំ�េំធ��ដំេណ�រ
ចុចសូហ�ឃី Distance Trip, �� ងំ Setup, េហ�យប�� ប់មកចុច
ប៊ូតុង Trip Pattern Edit ។

េដ�ម� ីប�� �លកិច��រថ� ី៖

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-1/17

PC27126—UN—13MAY19

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះកិច��រ B—ប៊ូតុងែកស�ម�ល

1. េ�ជ�សេរ �ស Add New Task ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះកិច��រ
(A)។

2.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�ល (B)។
3.បេំពញជំ�នែដល�នេរ�ប�ប់ស��ប់�បេភទលំ�ំមួយ។

(ចំេ�ះព័ត៌�នបែន�មអំពី�បេភទលំ�ំ ចូរ�នអំពីទិដ��ព
រមួៃន�បព័ន�—Distance Trip។)

ប�� ត់�សប
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-2/17
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1. េ�ជ�សេរ �សប�� ត់�សបពីមីនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ (A)។
2.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(B)។

3.ចុចប៊ូតុង�តលប់េ��យ (C)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ
B—�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ

C—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-3/17
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4.ប�� �លបក�លគន�ង�លេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�ំមុខ
គន�ង�ល (A)។

5.ប�� �លគ�� តប�� ត់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� តប�� ត់
(B)។

6.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (C) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

បេ�� លរបង

A—�បអប់�តុចូលក�លគន�ង
ន័ង�ល

B—�បអប់�តុចូលគ�� តប�� ត់

C—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-4/17
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1. េ�ជ�សេរ �សបេ�� លរបង (Fence Post) ពីមីនុយទ�� ក់ចុះ
លំ�ំ (A)។

2.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(B)។

3.ចុចប៊ូតុង�តលប់េ��យ (C)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះល�ំំ
B—�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ

C—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-5/17
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4.ប�� �លគ�� តបេ�� លរបងចូលេ�ក� �ង�បអប់�តចូុលគ�� ត
បេ�� លរបង(A)។

លំ�កំ�លដី

A—�បអប់�តុចូលគ�� ត
បេ�� លរបង

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-6/17
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1. េ�ជ�សេរ �សលំ�ំក�លដីពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ (A)។
2. ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ

(B)។
3. ចុចប៊ូតុង�តលប់េ��យ (C)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ
B—�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ

C—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-7/17
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A—�បអប់�តុចូល�បែវងក�លដី
B—�បអប់�តុចូលអង�ែញក
ក�លដី

C—�បអប់�តុចូលអង�ែញក
ែផ�ក

D—�បអប់�តុចូល�មំុខ�ន
ែណ�ំ

E—�បអប់�តចូុលក�លដី�ម
ែផ�ក

F—�បអប់�តុចូលក�លដីក� �ងមួយ
គន�ង

G—មុឺនុយទ�� កច់ុះ�ប់េផ��ម
គន�ង

H—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម

4. ប�� �ល�បែវងក�លដីេ��បអប់�តុចូល�បែវងក�លដី
(A)។

5. ប�� �លអង� ែបងែចកក�លដីេ��បអប់�តុចូលអង� ែញក
ក�លដី (B)។

6. ប�� �លអង� ែបងែចកចំែណកេ��បអប់�តុចូលអង� ែញក
ែផ�ក (C)។

7. ប�� �លក�ល�នែណ�ំេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�រ�ំមុខ
�នែណ�ំ (D)។

8. ប�� �លចំនួនចំនួនក�លដកី� �ងែផ�កេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល
ក�លដីក� �ងមួយែផ�ក (E)។

9. ប�� �លចំនួនចំនួនក�លដកី� �ងមួយគន�ងេ�ក� �ង�បអប់
�តចូុលក�លដីក� �ងមួយគន�ង (F)។

10.េ�ជ�សយកែផ�ក�ក់ក�� លឬែផ�កេពញពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ
�� ន�ពគន�ង (G)។

11.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (H) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

�ក�—90 អង�

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-8/17
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1. េ�ជ�សេរ �ស Grid (�ក�) ពីមុឺនុយទ�� កច់ុះល�ំំ (A)។
2. េ�ជ�សេរ �ស 90 ដឺេ�កពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក� (B)។
3.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(C)។

4.ចុចប៊ូតុង�តលប់ (D)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះល�ំំ
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក�

C—�បអប់�តចូុលេ�� ះកិច��រ
D—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-9/17
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5.ប�� �លក�ល�នែណ�ំេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�រ�ំមុខ
�នែណ�ំ(A)។

6.ប�� �លគ�� តប�� ត់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� តប�ង់
(B)។

7.ប�� �លគ�� ត�នក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� ត�ន (C)។
8.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (D) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

�ក�—�តីេ�ណសម័ង�

A—�បអប់�តុចូល�មំុខ�ន
ែណ�ំ

B—�បអប់�តុចូលចេ�� ះេដ�ម
ដំ�ំ

C—�បអប់�តចូុលគ�� ត�ន
D—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-10/17
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1. េ�ជ�សេរ �ស Grid (�ក�) ពីម ុឺនុយទ�� ក់ចុះល�ំំ (A)។
2. េ�ជ�ស�តីេ�ណសមមូលពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះប� ង់�ក� (B)។
3.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(C)។

4.ចុចប៊ូតុង�តលប់ (D)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក�

C—�បអប់�តចូុលេ�� ះកិច��រ
D—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-11/17
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5.ប�� �លក�ល�នែណ�ំេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�រ�ំមុខ
�នែណ�ំ(A)។

6.ប�� �លគ�� តប�� ត់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� តប�ង់
(B)។

7.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (C) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

�ក�—មុំ�ប់

A—�បអប់�តុចូល�មំុខ�ន
ែណ�ំ

B—�បអប់�តុចូលចេ�� ះេដ�ម
ដំ�ំ

C—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-12/17
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1. េ�ជ�សេរ �ស Grid (�ក�) ពីមុឺនុយទ�� កច់ុះល�ំំ (A)។
2. េ�ជ�សមុំ�ប់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក� (B)។
3.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(C)។

4.ចុចប៊ូតុង�តលប់ (D)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះល�ំំ
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក�

C—�បអប់�តចូុលេ�� ះកិច��រ
D—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-13/17
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5.ប�� �លក�ល�នែណ�ំេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�រ�ំមុខ
�នែណ�ំ(A)។

6.ប�� �លគ�� តប�� ត់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� តប�ង់
(B)។

7.ប�� �លមុំេដ�មដំ�េំ�ក� �ង�បអប់�តុចូលមុំដំ�ំ (C)។
8.ប�� �លគ�� ត�នក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� ត�ន (D)។
9.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (E) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

�ក�—ជួរ�� ស់

A—�បអប់�តុចូល�មំុខ�ន
ែណ�ំ

B—�បអប់�តុចូលចេ�� ះេដ�ម
ដំ�ំ

C—�បអប់�តុចូលមុំរុក��តិ

D—�បអប់�តចូុលគ�� ត�ន
E—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-14/17
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1. េ�ជ�សេរ �ស Grid (�ក�) ពីម ុឺនុយទ�� ក់ចុះល�ំំ (A)។
2. េ�ជ�សជួរេដកជំនួសពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក� (B)។
3.ប�� �លេ�� ះកិច��រេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�� ះកិច��រ
(C)។

4.ចុចប៊ូតុង�តលប់ (D)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះលំ�ំ
B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះប�ង់�ក�

C—�បអប់�តចូុលេ�� ះកិច��រ
D—ប៊ូតុង�តលប់េ��យ

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-15/17
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5.ប�� �លក�ល�នែណ�ំេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល�រ�ំមុខ
�នែណ�ំ(A)។

6.ប�� �លគ�� តប�� ត់េ�ក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� តប�ង់
(B)។

7.ប�� �លគ�� ត�នក� �ង�បអប់�តុចូលគ�� ត�ន (C)។
8.ចុចប៊ូតុងែកស�ម�លចំណុចេដ�ម (D) និងកំណត់
ចំណុចេដ�ម។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីចំណុចេដ�ម)។

ែកស�ម�លចំណុចេដ�ម

ចំណុចេដ�មតំ�ងឱ�ទី�ំងេធ� �ដំេណ�រែដលេ�ប�េដ�ម� ីកំណត់
ទី�ំង�រេធ� �ដំេណ�រេផ�ងេទ�ត�ងំអស់ក� �ងលំ�ំែដល�ន
កំណត់។�ំ�ច់�ត�វកំណត់ទ�ីំង�ឲ��ន�តឹម�ត �វ។
ចំណុចេដ�មេ�ប��ពលយ GPS េ�គ�ងច�កនិង�ពលយ
េ�គ�ងបរ ��� រ។ ចូរ��កដ��នប�� �ល�ពលយ�ងំពីរ
�ន�តឹម�ត�វមុននឹងកំណត់ចំណុចេដ�ម។ ��ស័យេល�
�រកំណត់រច�សម� ័ន� ចូរបេង� �តប�� ត់ែណ�ំេ�េល�
េអ�កង់ឲ�សុី�� នឹងចំណុចេដ�មនិងទិសេ�េធ� �ដំេណ�រ។

A—�បអប់�តុចូល�មំុខ�ន
ែណ�ំ

B—�បអប់�តុចូលចេ�� ះេដ�ម
ដំ�ំ

C—�បអប់�តចូុលគ�� ត�ន
D—ប៊ូតុងែកស�ម�ល�បភពេដ�ម
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A—�បអប់�តុចូលរយៈទទឹង
េដ�ម

B—�បអប់�តុចូលរយៈបេ�� យ
េដ�ម

C—ប៊ូតុងរុញេ�មុខ
D—ប៊ូតុងរុញថយេ��យ

E—ប� �រចំនួនសរុប�បភពេដ�ម
F—ប� �រចំណុចេដ�ម�ងេឆ�ង
G—ប� �រចំណុចេដ�ម�ង�� ំ
H—ប៊ូតុងកំណតេ់�ទី�ងំ
បច� �ប�ន�

�បសិនេប��� ល់ចំណុចេដ�មច�ស់៖

1.ប�� �លរយៈទទឹង�បភពេដ�មេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលរយៈទទឹង
េដ�ម (A)។

2.ប�� �លរយៈបេ�� យ�បភពេដ�មេ�ក� �ង�បអប់�តចូុល
រយៈបេ�� យេដ�ម (B)។

�បសិនេប�មិន�� ល់ចំណុចេដ�មច�ស់៖

1.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ងទិសេ�ៃនទ�ីំងេធ� �ដំេណ�រប�� ប់
េ�យេ�គ�ងប�ំក់ស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម�� ល់។

2.ចុចប៊ូតុងកំណត់េ�ទី�ំងបច� �ប�ន� (H)។
3.កត់��រយៈទទឹងនិងរយៈបេ�� យៃនចំណុច�បភពេដ�ម។

ប៊ូតុងរុញេ�មុខ (C) និងប៊ូតុងរុញថយេ��យ (D) ចង�� ប់
�មួយទិសេ�គ�ងច�កេ�ក� �ងលំ�ំ។ ប៊ូតុងបិទ េ�េពល
េ�គ�ងច�ក�នមុំធំ�ង 45º ពីទិសល�ំំ។ �រចុងប៊ូតុងម�ងៗ
�� ស់ប� �រ�បភពេដ�ម 2.5 សម (1 អុីញ)។ ចំនួនសរុបៃន�រប� �រ
�បភពេដ�ម (E) ប�� ញចំនួនសរុបែដល�នប� �រ។

ប៊ូតងុប្ដូរចំណុចេដ�ម�ងេឆ�ង (F) និងប៊ូតងុប្ដូរ
ចំណុចេដ�ម�ង�� ំ (G) រ�កិលចំណុចេដ�មេ�ែគម�ងេឆ�ង
ឬ�ង�� ំៃនទទឹងេ�គ�ងបំ�ក់។

RW00482,0000AA4-KM-14DEC21-17/17

Trip Command
ចុចសូហ�ឃី Distance Trip, �� ងំ Setup, េហ�យប�� ប់មកចុច
ប៊ូតុង Trip Command Edit ។

Trip Command កំណត់វ �ធី��ស� ែដល�គប់�គងេ�េពល
សកម��ពេក�តេឡ�ង។ �ន�រប�� �រេធ� �ដំេណ�រ (trip
command) ចំនួន��ំ�បេភទ៖

● Manual Trip ផ�លដ់ំណឹងដល់�បតិបត� ិករ�មួយ�� ន�ព
េ�េល�េអ�កង់ឬសូរជូនដំណឹង�ជេ�ម�សេ�េពលអនុវត��រ
ប�� េធ� �ដំេណ�រ។

● Valve េ�ប��រប�� លំហូរ�� ល់ប�� (SCV)។
● Serial Portេ�ប���សទ់ំ�ក់ទំនងេស៊រ �។
● Pulse េ�ប�កម� វ �ធីេប�កបរចំេហ�ង�ប។
● តម�ក់សេ�� ង�ងេ��យ េ�ប���ស់�រ ISO CAN ។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000A98-KM-14DEC21-1/7
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េ�េពលេ�ជ�សេរ �ស�� ល់ និងសន� �ះ េ�ះ�� ន�ព LSD និង
SCV �ត�វប�� �ល�� េ�ក� �ងេ��ងមួយ។

Manual Trip

RW00482,0000A98-KM-14DEC21-2/7
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1.ចុច Manual Trip ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip Command
(A)។

2. េដ�ម�ីត�ម�វឱ��� ប់ AutoTrac™ េដ�ម�ីេប�ក�រប�� �រ
េធ� �ដំេណ�រ (trip command) សូមេ�ជ�សេរ �ស�បអបធ់ីក
AutoTrac™ ែដល�� ប់េ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (B)។

3. េដ�ម�ីត�ម�វឲ��� ន�ពកត់���រ�រសកម� េប�កដំេណ�រ�រ
�រប�� េធ� �ដំេណ�រ ចូរចុច�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រេ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (C)។

4. េដ�ម�ីជូនដំណឹងដល�់បតិបត� ិករ�មរយៈសំេឡងេ�េពល
�ប់េផ� �ម�រេធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ ចូរចុច�បអប់ធីក�ក់សូរ
ជូនដំណឹង (D)។

�� ល់

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip
Command

B—�បអប់ធីកត�ម�វឲ�
AutoTrac™ �� ប់េ��រ
េធ� �ដំេណ�រ

C—�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រចូលេ��ន់�រ
េធ� �ដំេណ�រ

D—�បអប់ធីក�ក់សូរជូនដំណឹង

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000A98-KM-14DEC21-3/7
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip
Command

B—�បអប់�តុចូលេល�ច�� យឬេល�
េពលេវ�

C—�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍

D—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�� ល់

E—មុឺនុយទ�� ក់ចុះៃផ�
F—�បអបធ់ីកត�ម�វឲ�

AutoTrac™ �� ប់េ��រ
េធ� �ដំេណ�រ

G—�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រចូលេ��ន់�រ
េធ� �ដំេណ�រ

H—�បអប់ធីក�ក់សូរជូនដំណឹង

1. េ�ជ�សេរ �ស�� ល់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip Command (A)។
កំណត់ចំ�៖ំ �បអប់�តុចូល (B)�� ស់ប� �រេ�េល�ច�� យឬ

េពលេវ�ែដលែផ�កេល��េត��បអប់ធីកេ�ប�ស��ប់�ពឹត� ិ
�រណ៍ (C) �ត�វ�នេ�ជ�សឬអត់។

2. េដ�ម�ីេ�ប�ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរចុច�បអប់ធីកេ�ប�
ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។ េដ�ម�ីេ�ប�រយៈេពលស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរេ�ះស�� ធីកពី�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលបិទេប�ក �� ល់�តក� �ងអំឡ� ងតៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) ឬ េល�ច�� យ (On Distance) ែដល
�នេ�ជ�សេរ �ស ប�� ប់មកលិបចូល 1.5 ដងៃនតៃម�េល�
េពលេវ� ឬេល�ច�� យ។ ឧ�ហរណ៍ េប�សិន�តៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) �ត�វ�នកំណត់រយៈេពល 2 វ ��ទី �� ល់
�តរយៈេពល 2 វ ��ទី ប�� ប់មកលិបចូលរយៈេពល 3
វ ��ទី។

3.ប�� �លេពលេវ�ឬច�� យេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�
ច�� យ ឬេ�េល�េពលេវ� (B)។

4. េ�ជ�ស�� ល់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�� ល់ (D)។
5. េ�ជ�សេរ �ស�� ល់ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះៃផ� (E)។

● �� ល់ប�� �ងេ�� (SCV) និងកុង�ក់ SCV�ងេ��
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រមិនែមន�៉ក John Deere, 60

Series និង�ស់�ងេនះ, 5XXX, 6X00, 6X10,
6X30, 7X00, 7X10, 7X20 និង��ក់ទ័រេ��ងតូច
7X30។

● John Deere Legacy
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 8X00, 8X10, 8X20,

9X00, 9X10 និង 9X20។
- េ�ប� SCV 1 ឬ 3 ប៉ុេ�� ះ។
- �ម�រឲ��� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application

Controller�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន
�� �ន��ក់ទ័រ។

● SCV កម�សិទ�ិរបស់ John Deere
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 7X30, 8X30, U8, 9X30,

6R លំ�ប់�� ក់ចុងេ��យ 4 (FT4), 7R, 8R, 8RT,
8RX, 9R, 9RT និង 9RX។

- �ចេ�ប� SCV អ� �ក៏�ន។
- កុំ�� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application Controller
�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន�� �ន
��ក់ទ័រ។

- �បសិនេប�កំណត់ SCV េ��ន់ៃដប�� េគមិន�ច
�គប់�គង��មពិធី�រ JD Prop�នេឡ�យ។

● ISO SCV
- �ត�វ�� �មួយ��ក់ទ័រម៉ូ ែដល 6R, 6M (េ�េពល
បំ�ក់�មួយ SCVs េអឡិច�ត�និក�ជេ�ម�ស), 7R,
8R, 8RT, 8RX, 9R, 9RT និង 9RX។

- �ចេ�ប� SCV អ� �ក៏�ន។
- កុំ�� ប់ច�� យែខ� UCC2 Application Controller
�មួយតំណជេ�ម�សេ�ែផ�ក�ងេ��យៃន�� �ន
��ក់ទ័រ។

6.ប�� �លេពលេវ�ឬច�� យេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�
ច�� យ ឬេ�េល�េពលេវ� (B)។

7. េដ�ម�ីត�ម�វឱ��� ប់ AutoTrac™ េដ�ម�ីេប�ក�រប�� �រ
េធ� �ដំេណ�រ (trip command) សូមេ�ជ�សេរ �ស�បអប់ធីក
AutoTrac™ ែដល�� ប់េ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (F)។

8. េដ�ម�ីត�ម�វឲ��រកត់���រ�រសកម� េប�កដំេណ�រ�រ�រ
ប�� េធ� �ដំេណ�រ ចូរចុច�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រេ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (G)។

9. េដ�ម�ីជូនដំណឹងដល់�បតិបត� ិករ�មរយៈសេំឡងេ�េពល
�ប់េផ� �ម�រេធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ ចូរចុច�បអប់ធីក�ក់សូរ
ជូនដំណឹង (H)។

រន� េស៊រ �
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip
Command

B—�បអប់�តុចូលេល�ច�� យឬេល�
េពលេវ�

C—�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍

D—មុឺនុយទ�� ក់ចុះកំណត់រន� េស៊រ �

E—ប៊ូតុងកំណត់រន� េស៊រ �
F—�បអប់ធីកត�ម�វឲ�

AutoTrac™ �� ប់េ��រ
េធ� �ដំេណ�រ

G—�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រចូលេ��ន់�រ
េធ� �ដំេណ�រ

H—�បអបធ់ីក�ក់សូរជូនដំណឹង

1. េ�ជ�សេរ �សរន� េស៊រ �ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip Command
(A)។

កំណត់ចំ�៖ំ �បអប់�តុចូល (B) �� ស់ប� �រេ�េល�ច�� យឬ
េពលេវ�ែដលែផ�កេល��េត��បអប់ធីកេ�ប�ស��ប់�ពឹត� ិ
�រណ៍ (C) �ត�វ�នេ�ជ�សឬអត់។

2. េដ�ម�ីេ�ប�ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរចុច�បអប់ធីកេ�ប�
ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។ េដ�ម�ីេ�ប�រយៈេពលស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរេ�ះស�� ធីកពី�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលបិទេប�ក �� ល់�តក� �ងអំឡ� ងតៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) ឬ េល�ច�� យ (On Distance) ែដល
�នេ�ជ�សេរ �ស ប�� ប់មកលិបចូល 1.5 ដងៃនតៃម�េល�
េពលេវ� ឬេល�ច�� យ។ ឧ�ហរណ៍ េប�សិន�តៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) �ត�វ�នកំណត់រយៈេពល 2 វ ��ទី �� ល់
�តរយៈេពល 2 វ ��ទី ប�� ប់មកលិបចូលរយៈេពល 3
វ ��ទី។

3.ប�� �លេពលេវ�ឬច�� យេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�
ច�� យ ឬេ�េល�េពលេវ� (B)។

4. េ�ជ�សេរ �ស�រកំណត់�ចកេស៊រ �ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�រកំណត់រន�
េស៊រ � (D)។

5.ចុចប៊ូតុងកំណត់�ចកេស៊រ � (E) និងកំណត់�ចកេស៊រ �។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�ចកេស៊រ �។ )
6. េដ�ម�ីត�ម�វឱ��� ប់ AutoTrac™ េដ�ម�ីេប�ក�រប�� �រ
េធ� �ដំេណ�រ (trip command) សូមេ�ជ�សេរ �ស�បអបធ់ីក
AutoTrac™ ែដល�� ប់េ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (F)។

7. េដ�ម�ីត�ម�វឲ��រកត់���រ�រសកម� េប�កដំេណ�រ�រ�រ
ប�� េធ� �ដំេណ�រ ចូរចុច�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រេ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (G)។

8. េដ�ម�ីជូនដំណឹងដល�់បតិបត� ិករ�មរយៈសំេឡងេ�េពល

�ប់េផ� �ម�រេធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ ចូរចុច�បអប់ធីក�ក់សូរ
ជូនដំណឹង (H)។

សន� �ះ
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip
Command

B—�បអប់�តុចូលេល�ច�� យឬេល�
េពលេវ�

C—�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍

D—�បអប់ធីកត�ម�វឲ�
AutoTrac™ �� ប់េ��រ
េធ� �ដំេណ�រ

E—�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រចូលេ��ន់�រ
េធ� �ដំេណ�រ

F—�បអបធ់ីក�ក់សូរជូនដំណឹង

1. េ�ជ�សេរ �សសន� �ះពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip Command
(A)។

កំណត់ចំ�៖ំ �បអប់�តុចូល (B)�� ស់ប� �រេ�េល�ច�� យឬ
េពលេវ�ែដលែផ�កេល��េត��បអប់ធីកេ�ប�ស��ប់�ពឹត� ិ
�រណ៍ (C) �ត�វ�នេ�ជ�សឬអត់។

2. េដ�ម�ីេ�ប�ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរចុច�បអប់ធីកេ�ប�
ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។ េដ�ម�ីេ�ប�រយៈេពលស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរេ�ះស�� ធីកពី�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលបិទេប�ក �� ល់�តក� �ងអំឡ� ងតៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) ឬ េល�ច�� យ (On Distance) ែដល
�នេ�ជ�សេរ �ស ប�� ប់មកលិបចូល 1.5 ដងៃនតៃម�េល�
េពលេវ� ឬេល�ច�� យ។ ឧ�ហរណ៍ េប�សិន�តៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) �ត�វ�នកំណត់រយៈេពល 2 វ ��ទី �� ល់
�តរយៈេពល 2 វ ��ទី ប�� ប់មកលិបចូលរយៈេពល 3
វ ��ទី។

3.ប�� �លេពលេវ�ឬច�� យេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�
ច�� យ ឬេ�េល�េពលេវ� (B)។

4. េដ�ម�ីត�ម�វឱ��� ប់ AutoTrac™ េដ�ម�ីេប�ក�រប�� �រ
េធ� �ដំេណ�រ (trip command) សូមេ�ជ�សេរ �ស�បអបធ់ីក
AutoTrac™ ែដល�� ប់េ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (D)។

5. េដ�ម�ីត�ម�វឲ��រកត់���រ�រសកម� េប�កដំេណ�រ�រ�រ
ប�� េធ� �ដំេណ�រ ចូរចុច�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រេ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (E)។

6. េដ�ម�ីជូនដំណឹងដល់�បតិបត� ិករ�មរយៈសំេឡងេ�េពល
�ប់េផ� �ម�រេធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ ចូរចុច�បអបធ់ីក�ក់សូរ
ជូនដំណឹង (F)។

តម�ក់សេ�� ង�ងេ��យ
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទ Trip
Command

B—�បអប់�តុចូលេល�ច�� យឬេល�
េពលេវ�

C—�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍

D—ប៊ូតុងប�� �លេល�ទី�ងំ
E—ប៊ូតុងកំណត់េ�ទី�ងំ
បច� �ប�ន�

F—ប៊ូតុងប�� �លេ��ទី�ងំ
G—ប៊ូតុងកំណត់េ�ទី�ងំ
បច� �ប�ន�

H—�បអបធ់ីកត�ម�វឲ�
AutoTrac™ �� ប់េ��រ
េធ� �ដំេណ�រ

I—�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រចូលេ��ន់�រ
េធ� �ដំេណ�រ

J—�បអប់ធីក�ក់សូរជូនដំណឹង

1. េ�ជ�សេរ �សតម�ក់សេ�� ង�ងេ��យពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ
�បេភទ TripCommand (A)។

កំណត់ចំ�៖ំ �បអប់�តុចូល (B) �� ស់ប� �រេ�េល�ច�� យឬ
េពលេវ�ែដលែផ�កេល��េត��បអប់ធីកេ�ប�ស��ប់�ពឹត� ិ
�រណ៍ (C) �ត�វ�នេ�ជ�សឬអត់។

2. េដ�ម�ីេ�ប�ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរចុច�បអប់ធីកេ�ប�
ច�� យស��ប់�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។ េដ�ម�ីេ�ប�រយៈេពលស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ ចូរេ�ះស�� ធីកពី�បអប់ធីកេ�ប�ច�� យស��ប់
�ពឹត� ិ�រណ៍ (C)។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលបិទេប�ក �� ល់�តក� �ងអំឡ� ងតៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) ឬ េល�ច�� យ (On Distance) ែដល
�នេ�ជ�សេរ �ស ប�� ប់មកលិបចូល 1.5 ដងៃនតៃម�េល�
េពលេវ� ឬេល�ច�� យ។ ឧ�ហរណ៍ េប�សិន�តៃម�េល�
េពលេវ� (On Time) �ត�វ�នកំណត់រយៈេពល 2 វ ��ទី �� ល់
�តរយៈេពល 2 វ ��ទី ប�� ប់មកលិបចូលរយៈេពល 3
វ ��ទី។

3.ប�� �លេពលេវ�ឬច�� យេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�
ច�� យ ឬេ�េល�េពលេវ� (B)។

កំណត់ចំ�៖ំតៃម�េល�និងេ��ទី�ំងៃនតម�កស់េ�� ង �ត�វ
�នប�� ញ��គរយ។ 100% គឺ�ត�វេល�កេ�េល� េហ�យ
0% �ត�វប�� បអស់ដល់េ��ម។

4.ប�� �លតៃម�េល�ទី�ំងេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�េល�ទី�ំង
(D) ឬរ�កិលតម�ក់សេ�� ងេ��យេ�យៃដ ប�� ប់មក
េ�ជ�សេរ �សប៊ូតុងកំណត់េ�ទី�ំងបច� �ប�ន� (E)។

5.ប�� �លតៃម�បិទទី�ំងេ�ក� �ង�បអប់�តុចូលេ�ទី�ំងបិទ
(F) ឬរ�កិលតម�ក់សេ�� ងេ��យេ�យៃដ ប�� ប់មក
េ�ជ�សេរ �សប៊ូតុងកំណត់េ�ទី�ំងបច� �ប�ន� (G)។

6. េដ�ម�ីត�ម�វឱ��� ប់ AutoTrac™ េដ�ម�ីេប�ក�រប�� �រ
េធ� �ដំេណ�រ (trip command) សូមេ�ជ�សេរ �ស�បអបធ់ីក
AutoTrac™ ែដល�� ប់េ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (H)។

7. េដ�ម�ីត�ម�វឲ��រកត់���រ�រសកម� េប�កដំេណ�រ�រ�រ
ប�� េធ� �ដំេណ�រ ចូរចុច�បអប់ធីកត�ម�វឲ��� ន�ពក� �ង
�រ�រេ��ន់�រេធ� �ដំេណ�រ (I)។

8. េដ�ម�ីជូនដំណឹងដល់�បតិបត� ិករ�មរយៈសេំឡងេ�េពល
�ប់េផ� �ម�រេធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ ចូរចុច�បអប់ធីក�ក់សូរ
ជូនដំណឹង (J)។

RW00482,0000A98-KM-14DEC21-7/7

ឯក�រេធ��ដេំណ�រ
ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Setup > ប៊ូតុង Trip
Documentation Edit
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A—�បអប់ធីកេប�កដំេណ�រ�រ
កត់�� Distance Trip

B—�បអប់�តុចូលចំនួនជួរ

C—�បអប់�តចូុលគ�� តជួរ

េ�េពលេប�កដំេណ�រ�រ �ពឹត� ិ�រណ៍ដំេណ�រ�ត�វកត់��ទុកេ�យ
េ�ប��៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ។ ចូរ��កដ��៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ�ត�វ
�នេប�កដំេណ�រ�រេ�េល�េអ�កង់ចម�ង។ �បសិនេប�េ�ប�ពហុ
េអ�កង់ ចូរ��កដ��៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ�នបិទេ�េល�
េអ�កង់េផ�ងេទ�ត។
កំណត់ចំ�៖ំ េ�េពលេ�� ះែដនែ�ប�ប�ល, េ�ះ Application

Controller នឹងេស� ��រេធ� �សម�លកម�ឯក�រេផ�រទិន�ន័យ
ឥតែខ�េ�យស� �យ�បវត� ិ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�ន�រេប�កដំេណ�រ�រ�៉សុីន
បេ�ម�ឯក�រ។)

ឯក�រេធ� �ដំេណ�រកត់��ទី�ំងេធ� �ដំេណ�រែដលចង់�នេ�ក� �ង
ឯក�រមួយ ដូេច�ះ�ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដំេណ�រនីមួយៗ�ចកំណត់
ទី�ំង�នប�� ប់ពី�រ�រ�ត�វ�នប��ប់។ �ប�រេនះ�ច
�ន�បេ�ជន៍�ពិេសសេ�េពលេ�ប� distance trip េដ�ម� ី
បេង� �តលំ�ំស��ប់ដំ�ែំដល�នរយៈេពលយូរដូច�ច�� រ
េឈ�ហូបែផ�។ ឯក�រេ�ប��ទង់��យ CSV ែដល�ន
ចំណងេជ�ងដូចតេ�៖

អតិថិជន, កសិ�� ន,�រ�� ន, េ�� ះលំ�ំ, រយៈទទឹង,
រយៈកម�ស់,�រ�ំមុខ,�លបរ �េច�ទ GMT, េ�៉ងេពល GMT,
េលខេធ� �ដំេណ�រ, �បេភទសកម��ព
1. េដ�ម�ីេប�កដំេណ�រ�រ�រកត់�� Distance Trip ចូរចុច�បអប់
ធីក (A)។

2.ប�� �លចំនួនចំនួនជួរេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (B)។
3.ប�� �លគ�� តជួរេ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (C)។

RW00482,00009D0-KM-12NOV21-2/2

េប�កដំេណ�រ�រ�៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ
កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប�េ�ប�ពហុេអ�កង់ ចូរ��កដ��៉សុីន

បេ�ម�ឯក�រ�នបិទេ�េល�េអ�កង់េផ�ងេទ�ត។

េអ�កង់ GreenStar™ 3 2630
1.ចុចប៊ូតុង Menu > ប៊ូតុង Display > សូហ�ឃី Diagnostics

RW00482,00007ED-KM-11JUN19-1/4
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2.ចុចែថបពហុេអ�កង់ (A) ប�� ប់មកចុចប៊ូតុង�រកំណត់�រ
�� សប់� �រ(B)។

A—ែថបពហុេអ�កង់ B—ប៊ូតុងកំណត�់រ�� ស់ប� �រ

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00007ED-KM-11JUN19-2/4
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3. េ�ជ�ស�បអប់ធីក�៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ (A) ប�� ប់មកចុច
ប៊ូតុងរក�ទុក�រកំណត់និងប៊ូតុងេប�កេអ�កង់េឡ�ងវ �ញ
(B)។

4.ពន�ត់េ�គ�ងច�ក ទុកឲ�េអ�កង់រលត់ េហ�យប�� ប់មក
�ប់េផ� �ម�បព័ន� េឡ�ងវ �ញ។

េអ�កង់ Generation 4 Display
1.ចុចប៊ូតុង Menu > ែថប System > កម� វ �ធី Display and
Sound> ែថប Multiple Displays > ប៊ូតុង Edit > ប៊ូតុង
Advanced Setup។

A—�បអប់គូសធីក�៉សុីនបេ�ម�
ឯក�រ

B—ប៊ូតុងរក��រកំណតន់ិងប៊ូតុង
េប�កេអ�កង់េឡ�ងវ �ញ

RW00482,00007ED-KM-11JUN19-3/4
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2. េប�ក�៉សុីនបេ�ម�ឯក�រេ�យ�រេ�ប�បិទេប�ក (A) រចួ
េ�ជ�សប៊ូតុងរក�ទុក(B)។

3.ពន�ត់េ�គ�ងច�ក ទុកឲ�េអ�កង់រលត់ េហ�យប�� ប់មក
�ប់េផ� �ម�បព័ន� េឡ�ងវ �ញ។

A—ប៊ូតុង�៉សុីនបេ�ម�ឯក�រ B—ប៊ូតុងរក�ទុក

RW00482,00007ED-KM-11JUN19-4/4

�រ�កិត�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត
េផ��ង�� ត់និងៃលត�ម�វ�ពលយចំណុចបំេពញ�រ�ររបស់
េ�គ�ងបរ ��� រ។ មុននឹង�កិត�ម�� ត ចូរ��កដ��ន
ប�� �ល�ពលយ�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)�ន�តឹម�ត�វ
េហ�យេ�គ�ងទទួលកំពុងេ�ប�ស�� RTK។
1. ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Calibrations > ប៊ូតុង

Equipment Offset Calibration។

2. បេង� �តប�� ត់ែណ�ំ�ន�តង់ និង�� ប់ AutoTrac™។
3. េ�េពលេ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ងបំ�ក់ស� ិតេ�េល�ប�� ត់
ែណ�ំ, ចូរប��ប់េ�គ�ងច�ក។

4. គូសស�� ល់ទី�ំងេ�គ�ងសកម�ជំរុញេធ� �ដំេណ�រេ�េល�ដី។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008C6-KM-06OCT21-1/4

60D-18 031522

PN=81

�រកំណត់—Distance Trip



PC22285—UN—16MAR16

ប៊ូតុង Next Page

5. ចុចប៊ូតុង Next Page។
6. េប�កបរេ�គ�ងច�កេ�មុខេដ�ម�ីឲ��ន�បេ�ះ�គប់��ន់
េដ�ម�ីបត់និងទទួល�នប�� ត់ែណ�ំមុននឹងេ�ដល់
ទី�ំងែដល�នគូសស�� ល់។

7. បត់េ�គ�ងច�ក េដ�ម�ីែបរេ�រកទិសេ�ឈម េហ�យ�� ប់
AutoTrac™ េ�េល�ប�� ត់ែណ�ដូំច�� េនះ។ 8. ប��ប់េ�គ�ងច�កេ�េពលែដលចំណុច�រ�រ�ត�វរត់�ត�វ��

�មួយទី�ំងែដល�នគូសស�� ល់។
RW00482,00008C6-KM-06OCT21-2/4

PC22285—UN—16MAR16

ប៊ូតុង Next Page

9. ចុចប៊ូតុង Next Page។

RW00482,00008C6-KM-06OCT21-3/4
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10.ចុចប៊ូតុងេធ� �បច� �ប�ន��ពតៃម� (A)។

A—ប៊ូតុងេធ� �បច� �ប�ន��ពតៃម�

RW00482,00008C6-KM-06OCT21-4/4

េតស�សកម��ពេធ� �ដំេណ�រ
�បយ័ត�៖ េដ�ម�ីេច�ស�ង�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ ចូរកុំចូល
ជិតតំបន់ជុំ វ �ញេ�គ�ងបរ ��� រ។ ទ�មង់�រេនះត�ម�វឲ�
េ�គ�ងច�កេធ� �ដេំណ�រេ�មុខ។ េ�គ�ងប�ំក់�� ស់ទីេ�
អំឡ� ងេពលេធ� �េតស� ។ ចូរ�ននិងអនុវត��មដំេណ�រ
�រ�បព័ន�ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងប�ំក់េ�យសុវត� ិ�ព
េ�ក� �ងែផ�កសុត� ិ�ពមុននឹងេធ� �េតស� ។

អនុវត� �ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដំេណ�រេ�យៃដេដ�ម�ីេផ��ង�� ត់េ�គ�ង
សកម�ជំរុញេធ� �ដំេណ�រ�រេ�យមិន�ំ�ច់កំណត់លំ�ំ។ េដ�ម�ី
អនុវត� េតស� េធ� �ដំេណ�រ �៉សុីន�ត�វ�រស�� �បព័ន�កំណត់
ទី�ំងសកល (GPS) �តឹម�ត�វ និង�ត�វ�� ស់ទីក� �ងេល��នេល�សពី
.1 គ.ម/េ�៉ង (.06 �៉យល៍/េ�៉ង)។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D1-KM-16APR20-1/2
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1.ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Calibrations > ប៊ូតុង Trip
Action Test។

2. េដ�ម�ីអនុវត�សកម��ពេធ� �ដំេណ�រមួយ ចូរចុចប៊ូតុងអនុវត� េត
ស� េធ� �ដំេណ�រ (A)។

3. េធ� �េតស�ម�ងេទ�ត�ម�ំ�ច់។

A—ប៊ូតុងអនុវត�េតស� េធ� �ដំេណ�រ

RW00482,00009D1-KM-16APR20-2/2

�រ�កិត�រពន�រេ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត
�រ�កិត�រពន�រេ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� តត�ម�វឱ��នរ�� ស់
មួយ�តឹម�ត�វៃនទី�ំង�ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដេំណ�ររ�ងគន�ងែដលេ�
ជិត�� ពីរ។�នវ �ធី�េ�ច�នក� �ង�រេធ� �ែបបេនះេ�េល�ដី ប៉ុែន�
�នវ �ធី�យបំផុតពីរគឺ៖

● េ�ប��េម��និង�ក់ែម៉�តែខ�ែវងេ�េល�ដី�ម

ចំណុចក�� លៃនប�� ត់ែណ�ំ�ន�តង់។ ចូរ��កដ�
�េម�� េម�លេឃ�ញែខ�ែម៉�តនិងអង�សកម�ជំរុញ�នច�ស់
េ�េពលេ�គ�ងច�កកំពុងេធ� �ដំេណ�រ។

● ដំេឡ�ងេ�គ�ងសកម�ជំរុញេដ�ម�ី�ក់ស�� េ�េល�ដីេ�យ
ែផ�កេល��ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដំេណ�រ ប�� ប់មករ�កិលេ�គ�ងច�ក
�មចំណុចក�� លៃនប�� ត់ែណ�ំ�ន�តង់និង�ស់ែវង
ស�� សកម�ជំរុញេ�ះ។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D2-KM-08MAY20-1/4
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1. ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Calibrations > ប៊ូតុង
MechanicalDelay Calibration។

2. េប�កបរេល�ប�� ត់ែណ�ំផ� �វ�តង់ (A) េ�យ�� ប់
AutoTrac™ េហ�យរក�េល��នេ�លេ� (B)។

3. �� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រ�� ប់ម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ។ )

4. ចុចប៊ូតុងេធ� �ដំេណ�រជួរ (C)។ �ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដំេណ�រ
�ប់េផ� �ម (D) 5 ម (16.4 ហ៊� �ត) េ�ពីមុខទ�ីំង
បច� �ប�ន�។

5. បន� េប�កបរ�តង់រហូត�ល់ែតេ�គ�ងសកម�ជំរុញ�នវ �លនិង
ប�ង�មអស់ (E)។

A—ប�� ត់ែណ��ំន�តង់
B—េល��នទិសេ�
C—ប៊ូតុងេធ� �ដេំណ�រជួរ
D—�រ�ប់េផ��ម�ពឹត� ិ�រណ៍ដំេណ�រ
E—េ�គ�ងសកម�ជំរុញប�ង�មអស់

F—េ�គ�ងសកម�ជំរុញព�� េ��ងំ
េប�ក

G—�រពន�រេម�និចេប�ក
H—េ�គ�ងសកម�ជំរុញស� ិតេ�ទី�ងំ
បិទ (ប៉ុែន�មិនប�ង�មអស់)

I—េ�គ�ងសកម�ជំរុញស� ិតេ�ទី�ងំ
េប�កឬបំេពញ�រ�រ

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D2-KM-08MAY20-2/4
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កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ��នកែន�ង�គប់��ន់េដ�ម� ីទទួល
�នប�� ត់ែណ�ំ (A) ប�� ប់ពីបត់ជុំ វ �ញមុនេពល�ន
ដល់�រ�ប់េផ� �ម�ពឹត� ិ�រណ៍េធ� �ដំេណ�រ (B)។

6. បត់េ�គ�ងច�កជុំវ �ញនិងេប�កបរេ�េល�ប�� ត់ែណ�ំ�ន
�តង់េ�យ�� ប់ AutoTrac™ ខណៈេពលកំពុងរក�េល��ន
ទិសេ� (C)។

7. បន� េប�កបរ�តង់រហូត�ល់ែតេ�គ�ងសកម�ជំរុញ�នវ �លនិង
ប�ង�មអស់ (D)។

A—ប�� ត់ែណ��ំន�តង់
B—�រ�ប់េផ��ម�ពឹត� ិ�រណដ៍ំេណ�រ
C—េល��នទិសេ�
D—េ�គ�ងសកម�ជំរុញប�ង�មអស់

E—េ�គ�ងសកម�ជំរុញព�� េ��ងំ
េប�ក

F—�រពន�រេម�និចេប�ក
G—េ�គ�ងសកម�ជំរុញស� ិតេ�ទី�ងំ
បិទ (ប៉ុែន�មិនប�ង�មអស់)

H—េ�គ�ងសកម�ជំរុញស� ិតេ�ទី�ងំ
េប�កឬបំេពញ�រ�រ

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D2-KM-08MAY20-3/4
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8. ប�� �លច�� យរ�ងេ�គ�ងសកម�ជំរុញេ�េល�ចំណុច�ងំ�យ
(A) េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល(B)។

9. ប�� �លច�� យរ�ងេ�គ�ងសកម�ជំរុញេ�េ��ចំណុច
�ងំ�យ (C) េ�ក� �ង�បអប់�តុចូល (D)។

10.ចុចប៊ូតុងពន�រ�រេធ� �បច� �ប�ន��ពេប�ក (E)។
11.ចុចប៊ូតុងពន�រ�រេធ� �បច� �ប�ន��ពបិទ (F)។

A—ច�� យរ�ងេ�គ�ងសកម�ជំរុញ
េ�េល�ចំណុច�ងំ�យ

B—�បអប់�តុចូលច�� យរ�ង
េ�គ�ងសកម�ជំរុញេ�េល�ចំណុច
�ងំ�យ

C—ច�� យរ�ងេ�គ�ងសកម�ជំរុញ
េ��ចំណុច�ងំ�យ

D—�បអប់�តចូុលច�� យរ�ង
េ�គ�ងសកម�ជំរុញេ��ចំណុច
�ងំ�យ

E—ប៊ូតុងពន�រ�រេធ� �បច� �ប�ន��ព
េប�ក

F—ប៊ូតុងពន�រ�រេធ� �បច� �ប�ន��ព
បិទ

RW00482,00009D2-KM-08MAY20-4/4
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�� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ
�បយ័ត�៖ �មេ�ប� iGrade™ ឬ Distance Trip េ�េល�
ដងផ� �វ។ េដ�ម�ីប�� រ�ររងរបួសធ�ន់ធ�រ, ចូរ�ននិង
អនុវត��ម�រែណ�េំ�ក� �ងេស�វេ�ែណ�េំនះេដ�ម�ីបិទ
ដំេណ�រ�រ iGrade™ និង Distance Trip មុននឹងចូល
េ��ន់ផ� �វថ�ល់។

កំណត់ចំ�៖ំ េដ�ម�ី�យយល់ពីលំែណ�ំ េស�វេ�ែណ�ំេនះេ�ប�
�� ល់ប�� (SCV 3)។ �បសិនេប�េពញចិត� េហ�យ �បតិបត� ិ
ករ�ចេ�ជ�សេ�ប� SCV េផ�ង។

េសចក� ីត�ម�វ�បព័ន� េដ�ម�ីដំេណ�រ�រ��ស័យេល��រកំណត់
រច�សម� ័ន�។ េដ�ម�ី�យ�ស�លយល់�រែណ�ំ េស�វេ�ែណ�ំ

េនះេ�ប���ស់�បតិបត� ិ�រ�� ល់ប�� មូល�� នរបស់��ក់ទ័រ
(SCVs) េដ�ម� ី�� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។

(ស��ប់ព័ត�៌នបែន�មស� ីពី�រ�� ប់ SCV ស��ប់
េ�គ�ងច�ក�ក់�ក់ ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិ�រ
េ�គ�ងច�ក។)

(�បសិនេប��រកំណត់រច�សម�័ន� �ត�វ�រឲ��� ប់ឧបករណ៍របស់
�គីទីបីេ�នឹងម៉ូដស� �យ�បវត� ិ ឬសកម��ព ចូរ�ន
េស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិ�ររបស់គីទីបី។ )

េដ�ម�ី�� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិអុី�ដ�លីក៖

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00009EE-KM-22MAY20-1/4
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1. �បសិនេប�េ�ប� Legacy JD Proprietaryឬ JD Proprietary ចូរ
�ក់ចង� ឹះប�� SCV (A) េ�ក� �ងទី�ំង�ំងេ�មុខ។
�បសិនេប�េ�ប�អុីនធឺេហ�ស�� ល់ ISO ចូរចុចកុង�ក់េរ�ស៊ូ េម។

2. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�ម៉ូដស� �យ�បវត� ិមិនេប�កដំេណ�រ�រ។

A—ចង� ឹះប�� SCV

RW00482,00009EE-KM-22MAY20-2/4

PC
18

23
4—

U
N
—
11

D
EC

13

● �បសិនេប��បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�កែដល�ន TouchSet™
Display, ចូរពិនិត�េម�លែ�កងេ�EC មិនប� �រេ� AC
(B)។

B—ម៉ូដ AC

TouchSet គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009EE-KM-22MAY20-3/4
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● �បសិនេប��បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�កែដល�ន
CommandCenter™ Display, ចូរពិនិត�េម�លែ�កងេ�
ម៉ូដស� �យ�បវត� ិបិទ (C) មិនប� �រេ�ម៉ូដស� �យ�បវត� ិេប�ក(D)។

C—ម៉ូដស� �យ�បវត� ិបិទ D—ម៉ូដស� �យ�បវត� ិេប�ក

CommandCenter គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00009EE-KM-22MAY20-4/4

�� ច់,បិទដំេណ�រ�រ, និងបិទស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ង
បំ�ក់

�បយ័ត�៖ េដ�ម�ីេច�ស�ងេ��ះ�� ក់�� ប់ឬរងរបួស
ធ�ន់ធ�រ ចូរ�� ច់�បព័ន�ែណ�េំ�គ�ងច�កនិងេ�គ�ង
បំ�ក់មុនេពលេប�កបរចូលេ�ក� �ងផ� �វថ�ល់។

�� ច់ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងប�ំក់

● បន�យេល��នេ�គ�ងច�កឲ�េ��ប�ងេល��នអប�បរ�
0.1 គ.ម/េ�៉ង (0.06 �៉យល៍/េ�៉ង)។

● េ�យែផ�កេល��រេរ�បចំរច�សម� ័ន� , ចូរបិទប៊ូតុង
Grade ឬចុចប៊ូតុង�� កច�ំត់�� ក់ ឬក៏ចុចប៊ូតុង
Distance Trip Stop ។

●��ស័យេល��រកំណត់រច�សម�័ន� ចូរ�� ច់
AutoTrac™ េចញ។

(ស��ប់ព័ត�៌នបែន�មស� ីពី AutoTrac™ ចូរ�ន
េស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់េអ�កង់។)

បិទដំេណ�រ�រស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់

េ�យែផ�កេល��រេរ�បចំរច�សម� ័ន� , ចូរបិទប៊ូតុង Grade
ឬចុចប៊ូតុង Distance Trip Stop ។

បិទដំេណ�រ�រស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់

● បិទ�� ល់ប�� (SCV)។
● បិទម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។
●��ស័យេល��រកំណត់រច�សម� ័ន� ចូរបិទដំេណ�រ�រ
AutoTrac™។
(ស��ប់ព័ត�៌នបែន�មស� ីពី AutoTrac™ ចូរ�ន
េស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់េអ�កង់។)

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00009EF-KM-26MAY20-1/1

�រប�� SCV
េប�សិន�ក�មងព័ត៌�ន UCC2 Application Controller ែដល
�នេ�ជ�សេរ �ស �ត�វ�នេរ�បចំឲ�េ�ប��� ល់ប�� ែដល�ច
េ�ជ�សេរ �ស�ន (SCVs) �ប�� េល� SCVs �ងំេ�ះ េ�ះបី
េ�េពលមិនេ�ប�កម� វ �ធីក៏េ�យ េហ�យកម� វ �ធីេផ�ងេទ�តនឹង

មិន�ចប�� េ��ន់ SCVs �ងំេ�ះ�នេទ។ េដ�ម�ីែលង
ឧបករណ៍ប�� SCV ចូរបេង� �ត និងេ�ជ�សេរ �សក�មង
ព័ត៌�ន UCC2 Application Controller េ�យ�� ន SCVs ឬ
�� ច់ UCC2 Application Controller ។

RW00482,0000A93-KM-25NOV20-1/1

ែថប�� ន�ព
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008CB-KM-24JUN19-1/2
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ចុចសូហ�ឃី Distance Trip ឬសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Status
(A)។

ប�� ប់ពីកំណត់ទ�មង់ព័ត៌�នរចួ េគ�ចេម�លព័ត៌�ន
េ�ប���ស់�ក់�ក់េ�េល�ែថប Status ឬេ�េល�ទំព័រដំេណ�រ�រ
�បសិនេប��នកំណត់។ េ�� ះទ�មង់ព៍ត៌�នបច� �ប�ន� (B)
ផុសេឡ�ង។ េដ�ម�ីប� �រទ�មង់ព័ត៌�ន ចូរចុចប៊ូតុងទ�មង់
ព័ត៌�ន (C)។

�រេ�ជ�សេរ �សេ�ក� �ងម៉ូឌុល�គេ�ច�ន (D) នឹងេប�កទំព័រ
ព័ត៌�ន�បតបិតិ◌្ត�រេពញេលញមួយ។ ែថប�� ន�ពប�� ញ
�� ន�ព (E) និងេលខកូដ�កេចញចុងេ��យ (F)។

(ចំេ�ះព័ត៌�នបែន�មអំពី�� ន�ពនិងេលខកូដ�កេចញ,
ចូរ�នអំពីដំេ�ះ��យប�� ។ )

A—ែថប�� ន�ព
B—ទ�មង់ព័ត៌�នបច� �ប�ន�
C—ប៊ូតុងទ�មង់ព័ត៌�ន

D—ម៉ូឌុលទំព័រ�តី�ស
E—�� ន�ព
F—កូដ�កេចញចុងេ��យ

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008CB-KM-24JUN19-2/2

�បតិបត�ិ�រ Distance Trip
1.�ក់េ�គ�ងច�កេ�ចំណុចេដ�មេ�យែបរមុខេ��ពឹត� ិ�រណ៍
េធ� �ដំេណ�រប�� ប់ៃនល�ំំែដលចង់�ន។

2.��ស័យេល��រកំណត់រច�សម� ័ន� ចូរបេង� �តប�� ត់
ែណ�ំេ�េល�េអ�កង់ឲ�សុី�� នឹងចំណុចេដ�មនិងទិសេ�
េធ� �ដំេណ�រ។
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A—�� ន�ព B—ប៊ូតុងបេ�� ះ

3. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ��� ន�ព (A) មិនរចួ�ល់េដ�ម�ី
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប ��� ន�ពមិន
រចួ�ល់េដ�ម�ីេប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។)

4. �បសិនេប�ចុច�បអប់ធីក Require In-Work State to Trip ចូរ
េប�ក�រកត់��េពលបំេពញ�រ�រ។

5. �បសិនេប�ចុច�បអប់ធីក Require AutoTrac™ Engaged to
Trip ចូរេប�កដំេណ�រ�រ AutoTrac™។ េផ��ង�� ត់េម�ល
ែ�កងេ�ចំណិត�� ន�ព AutoTrac™ មិនប�� ញនូវ
ចំែណក 3/4 េ�េពល�� ប់។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់
េអ�កង់ ឬ AutoTrac™។)

6.ចុចប៊ូតុង�ប់េផ� �ម (B)។ េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�
�� ន�ពមិនែ�បេ��េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប ��� ន�ពមិន
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។ )

កំណត់ចំ�៖ំ ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ�ត�វ�រនូវេល��ន .1 គ.ម/េ�៉ង
(.06 �៉យល៍/េ�៉ង) ឬខ�ស់�ងេនះេដ�ម�ី�� ប់។

7.�� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។ �បសិនេប��ត�វ�រ AutoTrac™ សូម
ចុចកុង�ក់េរ�ស៊ូ េម។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រ�� ប់ម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ។ )

8. េប�កបរេ�គ�ងច�ក�មលំ�ំែដល�នកំណត់។

AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D3-KM-16APR20-2/3
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ប៊ូតុងប��ប់

9. �បសិនេប��ំ�ច់ ចូរចុចប៊ូតុង Stop �ក់េ�គ�ងច�កេ�េល�
ប�� ត់ែណ�ំប�� ប់េឡ�ងរ �ញនិងអនុវត�ជំ�ន�ងំ�យម�ង
េទ�ត។

RW00482,00009D3-KM-16APR20-3/3

�បតិបត� ិ�រ iGrade™—�រ�គប់�គងៃផ�និង
�រ�គប់�គងពីច�� យ
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1. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ��� ន�ព (A) មិនរចួ�ល់េដ�ម�ី
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
រចួ�ល់េដ�ម�ីេប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។)

2. េ�យេ�គ�ច�កេ�សព��បទេទ ចូរ�ក់េ�គ�ងច�កេ�ក� �ង
តំបន�់ត់ជ��លកំណត់។

A—�� ន�ព

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D4-KM-28APR20-2/3
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A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះៃផ�សកម�
B—ប៊ូតុងេប�ក/បិទចំ�ត់�� ក់
C—កម�ស់ែដល�នប��
D—រង� �លែដល�នប��
E—ជេ���ត់អតិបរ�
F—�ពលយ�ត់អតិបរ�
G—បន� �កបច� �ប�ន�

H—�ពលយកំណត់បន� �ក
I—�ពលយសរុប
J—កំហុសរង� �ល
K—�ពលយកម�ស់
L—កំហុសកម�ស់
M—ចំនួនេ�គ�ងច�កេ�សព��ប

3. ស��ប់�រ�គប់�គងៃផ� សូមេ�ជ�សេរ �សៃផ�សម�សបេចញពី
មុឺនុយទ�� ក់ចុះ(A)។

4. ចុចប៊ូតុងចំ�ត់�� ក់េប�ក (B)។ េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�
�� ន�ពមិនែ�បេ��េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។ )

កំណត់ចំ�៖ំ េ�គ�ងច�ក�ត�វែតេធ� �ដំេណ�រេល�សពី .1 គ.ម/េ�៉ង
(.06 �៉យល៍/េ�៉ង) េដ�ម�ីឲ� SCV�� ប់។
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មអំពីេសចក� ីត�ម�វេល��ន SCV
ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក។)

5. �� ប់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។ �បសិនេប �េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�ស
ព��បេ�ច�នេ�គ�ង ចូរេ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បទេទ
ែដលេ�មុខេគបំផុតមុន។ េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�
�� ន�ពមិនែ�បេ��សកម� ។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រ�� ប់ម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ។ )

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
សកម� ។)

6. ទុកឲ�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ក់បំេពញ។
7. �ម�ន�រប�� កំហុស និង�ពលយ។ �បសិនេប �
�ំ�ច់ ចូរៃលត�ម�វ�រកំណត់ឬ�ពលយ។

�រប�� កំហុស និង�ពលយែដលផុសេឡ�ង��ស័យេល�
�រកំណត់រច�សម� ័ន�។

● កម�ស់ែដល�នប�� (C) គឺ�កម�ស់ែដលចង់�ន។
● រង� �លែដល�នប�� (D) គឺ�មុំចំេ�តេផ��ងែដល
ចង់�ន។

● ជេ���ត់អតិបរ� (E) គឺ�ជេ���ត់អតិបរ�
បច� �ប�ន�។

●�ពលយ�ត់អតិបរ� (F) គឺ��ពលយ�ត់
អតិបរ�បច� �ប�ន�។

● បន� �កបច� �ប�ន� (G) គឺ�បន� �កបច� �ប�ន�។
អ� �មួយែដលហួសពីប�� ត់េនះគឺហួសពី�រកំណត់ែដល
កំណត់បន� �កបច� �ប�ន�។

●�ពលយកំណត់បន� �ក (H) គឺ��ពលយសរុបែដល
�នគណ�ពីជេ�ម�សកំណត់បន� �កសកម��ងំអស់។

●�ពលយសរុប (I) គឺ��ពលយសរុបែដលគណ�ពី�ព
លយសកម��ងំអស់។

● កំហុសរង� �ល (J) គឺ��ពខុស�� រ�ងមុំវ �លបច� �ប�ន�និង
មុំវ �លែដល�នប�� ។

●�ពលយកម�ស់ (K) គឺ��ពលយែដលកំណត់េ�យ
�បតិបត� ិករ។

● កំហុសកម�ស់ (L) គឺ��ពខុស�� រ�ងកម�ស់បច� �ប�ន�
និងកម�ស់ែដល�នប�� ។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�មស� ីពី�រកំណត់និង�ពលយ ចូរ
�នែផ�ក�រដំេឡ�ង។)

8. �ម�នស�� រៈេ�ក� �ងែប៉ល។
9. េ�េពលែប៉លេពញ ចូរ�� ច់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិេហ�យេល�កេ�គ�ង
ចេ��សព��បេឡ�ង។

10. �បសិនេប�េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�ច�នេ�គ�ង ចូរ�� ប់
ម៉ូដស� �យ�បវត� ិស��ប់េ�គ�ងច�កេ�សព��បប�� ប់។ ចូរ
��កដ�ចំនួនេ�គ�ងច�កេ�សព��ប (M) ប� �រេ��ន់
េ�គ�ងច�កេ�សព��បសកម� ។

11. ចូរអនុវត�ជំ�ន�ងំ�យម�ងេទ�តរហូត�ល់ែត
េ�គ�ងច�កេ�សព��បេពញ ឬរហូត�ល់ែត�នដល់ែផ�ក
�កប់ំេពញៃនៃផ�។

12.មិន�ក់បន� �កេចញពីែប៉លេ�ក� �ងចំែណក�ក់បំេពញៃន
ៃផ� ឬេ�ក� �ងទី�ំង�ក់ែដល�នកំណត់។ េ�ប�ប៊ូតុង
Grade On/Off េ�េពលឆ�ង�ត់ហួស�ពំែដនៃនៃផ�។

(េដ�ម�ី��បពី�បតិបត� ិ�រ�កប់ន� �កេចញ ចូរ�នេស�វេ�
ែណ�ំេ�ប���ស់េ�គ�ងច�កេ�សព��ប។)

13.េធ� �ជំ�នម�ងេទ�តរហូត�ល់ែតៃផ��ត�វ�នបេង� �តេឡ�ង។

RW00482,00009D4-KM-28APR20-3/3

�បតបិត� ិ�រ iGrade™ - �រ�គប់�គងៃផ�
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D5-KM-28APR20-1/5
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1. េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ��� ន�ព (A) មិនរចួ�ល់េដ�ម�ី
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
រចួ�ល់េដ�ម�ីេប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។)

2. េ�យេ�គ�ងច�កេ�សព��បទេទ ចូរ�ក់េ�គ�ងច�ក
េ�ក� �ងទិសេ�ៃនចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�នេ�យែប៉ល
េ�គ�ងច�កេ�សព��បស� ិតេ��តង់ចំណុចេដ�ម�� ល់។

A—�� ន�ព

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00009D5-KM-28APR20-2/5
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A—ប៊ូតុងេប�ក/បិទចំ�ត់�� ក់
B—ប៊ូតុងទិសេ�រង� �ល
C—ប៊ូតុងេឡ�ង/ចុះចំេ�ត
D—ប៊ូតុង�ប់េផ��មចំ�ត់�� ក់
E—កម�ស់ែដល�នប��
F—រង� �លែដល�នប��
G—ជេ���ត់អតិបរ�
H—�ពលយ�ត់អតិបរ�
I—បន� �កបច� �ប�ន�

J—�ពលយកំណត់បន� �ក
K—�ពលយសរុប
L—រង� �ល
M—�ពលយកម�ស់
N—កំហុសកម�ស់
O—កំហុសរង� �ល
P—ទេ�មត
Q—ចំនួនេ�គ�ងច�កេ�សព��ប

3. ចុចប៊ូតុងចំ�ត់�� ក់េប�ក (A)។ េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�
�� ន�ពមិនែ�បេ��េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។ )

4. �បសិនេប�េប�កដំេណ�រ�រចំេ�តេផ��ង (B) ចូរេ�ប�ប៊ូតុង
ទិសេ�រង� �ល (B) េដ�ម�ីកំណត់ទិសេ�ចំេ�តេផ��ង។

5. េ�ប�ប៊ូតុងេឡ�ង/ចុះចំេ�ត (C) េដ�ម�ីកំណត់ទិសេ�
េធ� �ដំេណ�រ។

កំណត់ចំ�៖ំ េ�គ�ងច�ក�ត�វែតេធ� �ដំេណ�រេល�សពី .1 គ.ម/េ�៉ង
(.06 �៉យល៍/េ�៉ង) េដ�ម�ីឲ� SCV�� ប់។
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មអំពីេសចក� ីត�ម�វេល��ន SCV
ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�ក។)

6. ចុចប៊ូតុង�ប់េផ� �មចំ�ត់�� ក់ (D) និងេហ�យ�� ប់ម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ។ �បសិនេប�េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�ច�ន
េ�គ�ង ចូរេ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បទេទបំផុតេ�មុខ
មុនេគ។ េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ��� ន�ពមិនែ�បេ��
សកម� ។

(ស��បព់័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រ�� ប់ម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ។ )

(ចូរ�នែផ�កេ�ះ��យប�� �បសិនេប��� ន�ពមិន
សកម� ។)

7. ទុកឲ�េ�គ�ងច�កេ�សព��ប�ក់បំេពញ។
8. �ម�ន�រប�� កំហុស និង�ពលយ។ �បសិនេប �
�ំ�ច់ ចូរៃលត�ម�វ�រកំណត់ឬ�ពលយ។

�រប�� កំហុស និង�ពលយែដលផុសេឡ�ង��ស័យេល�
�រកំណត់រច�សម� ័ន�។

● កម�ស់ែដល�នប�� (E) គឺ�កម�ស់ែដលចង់�ន។
● រង� �លែដល�នប�� (F) គឺ�មុំចំេ�តេផ��ងែដល
ចង់�ន។

● ជេ���ត់អតិបរ� (G) គឺ�ជេ���តអ់តិបរ�
បច� �ប�ន�។

●�ពលយ�ត់អតិបរ� (H) គឺ��ពលយ�ត់
អតិបរ�បច� �ប�ន�។

● បន� �កបច� �ប�ន� (I) គឺ�បន� �កបច� �ប�ន�។
អ� �មួយែដលហួសពីប�� ត់េនះគឺហួសពី�រកំណត់ែដល
កំណត់បន� �កបច� �ប�ន�។

●�ពលយកំណត់បន� �ក (J) គឺ��ពលយសរុបែដល
�នគណ�ពីជេ�ម�សកំណត់បន� �កសកម��ងំអស់។

●�ពលយសរុប (K) គឺ��ពលយសរុបែដលគណ�ពី
�ពលយសកម��ងំអស់។

● រង� �ល (L) គឺ�មុំចំេ�តេផ��ងែដលកំណត់េ�យ
�បតិបត� ិករ។

●�ពលយកម�ស់ (M) គឺ��ពលយែដលកំណត់េ�យ
�បតិបត� ិករ។

● កំហុសកម�ស់ (N) គឺ��ពខុស�� រ�ងកម�ស់បច� �ប�ន�
និងកម�ស់ែដល�នប�� ។

● កំហុសរង� �ល (O) គឺ��ពខុស�� រ�ងមុំវ �លបច� �ប�ន�និង
មុំវ �លែដល�នប�� ។

● ទេ�មត (P) គឺ��គរយចំេ�ទចំ�ត់�� ក់ែដល�ន
កំណត់។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មស� ីពី�រកំណត់និង�ពលយ ចូរ
�នែផ�ក�រដំេឡ�ង។)

9. �ម�នស�� រៈេ�ក� �ងែប៉ល។
10.េ�េពលែប៉លេពញ ចូរ�� ច់ម៉ូដស� �យ�បវត� ិេហ�យេល�កេ�គ�ង
ចេ��សព��បេឡ�ង។

11. �បសិនេប�េ�ប�េ�គ�ងច�កេ�សព��បេ�ច�នេ�គ�ង ចូរ�� ប់
ម៉ូដស� �យ�បវត� ិស��ប់េ�គ�ងច�កេ�សព��បប�� ប់។ ចូរ
��កដ�ចំនួនេ�គ�ងច�កេ�សព��ប (Q) ប� �រេ��ន់
េ�គ�ងច�កេ�សព��បសកម� ។

12.អនុវត�ជំ�ន�ងំ�យម�ងេទ�តរហូត�ល់ែតេ�គ�ងច�ក
េ�សព��ប�ងំអស់�ត�វ�ក់បំេពញ។
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ប៊ូតុង Pause (�� ក)

13.េ�េពលេ�គ�ងចេ��សព��បចុងេ��យេពញ ចូរចុច
ប៊ូតុង�� ក (Pause)។

14.�ក់បន� �កពែីប៉លេ�ក� �ងតំបន់សម�សប ប�� ប់មក
�តលប់េ��ន់តំបន់ែដល�� ក�បតិបត� ិ�រ។
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ប៊ូតុង Resume Grade

15.ចុចប៊ូតុង Resume Grade និងបន� �បតិបត� ិ�រ។
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កំណត់កម� វ �ធី UCC2 Application Controller
េឡ�ងវ �ញ
សំ�ន់៖ �ម�� ប់ UCC2 Application Controller េ�េពល

េ�គ�ងច�កកំពុងេប�ក�មពល។ �រ�� ប់េ�េពល
េ�គ�ងច�កកំពុងេប�ក�មពល �ចបេង��តកំហុស
ទំ�ក់ទំនង CAN bus និងបេង� �តកំហុស�បអប់ប�� អុី�ដ�
លីក។

1.ពន�ត់េ�គ�ងច�ក។
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2.�� ច់តំណ�មពលេថរ (A) និងតំណជេ�ម�ស (B)។

A—តំណ�មពលេថរ B—តំណជេ�ម�ស
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3.�� ច់តំណអក�រ T របស់ CAN bus (C) និង�� ប់តំណ CAN
bus ម� �ល4 (D) េ�យ�� ល់េ��នត់ំណេ�គ�ងបំ�ក់ ISO
(E)។

4.បេ�� ះេ�គ�ងច�ក។ េ�េពល�បព័ន��ងំអស់�ប់េផ� �ម ចូរ
េម�ល និងស�� តកូដប�� វ �និច� ័យេ�គ�ងច�ក�ងំអស់
ប�� ប់មកពន�ត់េ�គ�ងច�ក។

5.�� ប់ែខ��មពលេថរនិងតំណជេ�ម�សេឡ�ងវ �ញ។
6.�� ប់តំណអក�រ T របស់ CAN bus េឡ�ងវ �ញេ�ចេ�� ះតំណ
CAN bus ម� �ល 4 (D) និងតំណេ�គ�ងបំ�ក់ ISO ។

C—តំណអក�រ T របស់ CAN Bus
D—តំណ CAN Bus ម� �ល 4

E—តំណេ�គ�ងបំ�ក់ ISO
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កូដ�� ន�ពនិងកូដ�កេចញ

កូដ�� ន�ព បរ ��យ ដំេ�ះ��យ

បិទដំេណ�រ�រ �បព័ន��នកំហុសប�� ញេឡ�ង។ ស��ប់ព័ត៌�នបែន�មនិងេដ�ម�ីេ�ះ��យប�� ចូរពិនិត�ទំព័
Distance Trip ឬទំព័រ iGrade™ Diagnostic។

រចួ�ល់េដ�ម�ីេប�កឲ�
ដំេណ�រ�រ �បព័ន�កំពុងរង�់ំ�បតិបត� ិករេប�កឲ�ដំេណ�រ�រ។ េដ�ម�ីេប�កដេំណ�រ�រ ចូរចុចប៊ូតុង Grade On ស��ប់ iGrade™

ឬចុចប៊ូតុង Start ស��ប់ Distance Trip។

ែដលេប�កឲ�ដំេណ�រ�រ �បព័ន�កំពុងរង់�ំ�បតិបត� ិករេប�កស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់។
�រេប�កឲ��បព័ន�ដំេណ�រ�រ��ស័យេ�េល�រេប�បកំណត់

រច�សម� ័ន� �បព័ន�។
(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នែផ�ក�បតិបត� ិ�រ។)

សកម� �បព័ន� �គប់�គងេ�គ�ងបំ�ក់�៉ងសកម�េ�យេ�ប��រែណ�ំ
ែផ�កេល��បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS)។ �បតិបត� ិ�រធម��។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

កូដ�កេចញ បរ ��យ ដំេ�ះ��យ

OK
ស� �យ�បវត� ិកម� េ�គ�ងបំ�ក់គឺរចួ�ល់េដ�ម�ី�បតិបត� ិ�រ ឬកំពុង
�បតិបត� ិ�រេ�យ�� នកំហុស។ កំហុស�ងំ�យ�ក់ដូច�មិន
�ក់ព័ន�នឹង�បព័ន� UCC2 Application Controller េឡ�យ។

�បព័ន�កំពុងដំេណ�រ�រ�៉ង�តឹម�ត�វ។

មិនេប�កដំេណ�រ�រ �រេ�ប���ស់ែដលចង់�នមិន�នេប�កដំេណ�រ�រេ�េល� UCC2
Application Controller េទ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី�រប�� �លកូដេប�ក
ដំេណ�រ�រ)។

មិនេឆ� �យតប�ម�ព
�តឹម�ត�វរបស់ GPS
េ�គ�ងច�ក

GPS េ�គ�ងច�កមិន�នស�� ឬក�មិត�ព�តឹម�ត�វ�បេពក។ (ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីព័ត៌�ន�� យរណប ឬ
េស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់ StarFire™ Receiver ។)

មិន�នេឆ� �យតប�ម
�ព�តឹម�ត�វរបស់ GPS

េ�គ�ងបំ�ក់

GPS េ�គ�ងបំ�កម់ិន�នស�� ឬក�មិត�ព�តឹម�ត�វ�ប
េពក។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពីព័ត៌�ន�� យរណប ឬ
េស�វេ�ែណ�ំេ�ប���ស់ StarFire™ Receiver ។)

មិន�នេ�ជ�សេរ �ស�� ល់ �រេ�ជ�ស�� ល់ ឬអុីនធឺេហ�សមិន�នេ�ជ�ស។

េ�ជ�សេរ �ស៖

● សូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Setup > ប៊ូតុង Trip Command
Edit>�រេ�ជ�សេរ �ស�� ល់ឬអុីនធឺេហ�ស។

● សូហ�ឃី iGrade™> �� ងំដំេឡ�ង> ឧបករណ៍ែកស�ម�ល
ឧបករណ៍> អនុវត�ប៊ូតុងែកស�ម�ល> ជេ�ម�ស�ចកឬ
ចំណុច�ប�ក់។

�� លម់ិន�ន �ប់ស�� �� ល់ែដល�នេ�ជ�សេរ �សបច� �ប�ន�មិន�ន ឬមិន�ច
េធ� �សកម�ជំរុញមុខ�រ។

េផ��ង�� ត់េម�ល�រត�� ប់ េហ�យប�� ប់មកបេ�� ះេ�គ�ងច�ក
េឡ�ងវ �ញេដ�ម�ីេ��ច�សង់�� ន�ព។

�� លម់ិនស� ិតក� �ងម៉ូដ
ស� �យ�បវត� ិ �� ល់ែដល�នេ�ជ�សមិនស� ិតេ�ក� �ងម៉ូដស� �យ�បវត� ិ។

�បសិនេប�េ�ប� Legacy JD Proprietary ឬ JD Proprietary ចូរ�ំង
�� ល់ែដលចង់�នឬបន� �រ�។ �បសិនេប�េ�ប�អុីនធឺេហ�ស�� ល់ ISO ចូរ

ចុចកុង�ក់េរ�ស៊ូ េម។

កំហុស�� ល់ �� ល់ែដល�នេ�ជ�សេរ �សកំពុង�យ�រណ៍កំហុស និងមិន�ចេ�ប�
�នេឡ�យ។

ពិនិត�េម�ល�� ល់ េហ�យប�� ប់មកបេ�� ះេ�គ�ងច�កេឡ�ងវ �ញេដ�ម�ី
េ��ច�សង់�� ន�ព។

�� ល់មិន�ន�កិត
�ម�� ត �� ល់ែដល�នេ�ជ�សមិន�ន�កិតចំណុច�� ស់ប� �រ�ម�� ត។

�កិតចំណុច�� ស់ប� �រ�ម�� ត។ ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប
Setup >ប៊ូតុង Equipment Edit > ប៊ូតុង Implement Edit >ប៊ូតុង
Calibrate។

េល��នយឺតេពក េល��ន�៉សុីនស� ិត�ប�ង .1 គ.ម/េ�៉ង (.06 �៉យល៍/េ�៉ង)
និងមិន�ច�គប់�គង�� ល់�ន។

បេង� �នេល��ន�៉សុីនេល�សេល��នអប�បរ� .1 គ.ម/េ�៉ង (.06
�៉យល៍/េ�៉ង)។

េ�គ�ងបំ�ក់មិន
កត់��

បិទដំេណ�រ�រ�រ�ច់ចង� �តេ�េពលេប�កឲ�ដំេណ�រ�រកត់��
�រ�រែដល�នបិទ េហ�យេអ�កង់កំពុង�យ�រណ៍��រកត់��

�រ�របិទ។
េប�ក�រកត់���រ�រេអ�កង់។

ង់�អំ�កេ�ប�េប�កឲ�
ដំេណ�រ�រ កំពុងរង់�ំ�បតិបត� ិករចុចប៊ូតុង Steer On (ចង� �តេប�ក)។ េដ�ម�ីេប�កដំេណ�រ�រ ចូរចុចប៊ូតុង Grade On ស��ប់ iGrade™

ឬចុចប៊ូតុង Start ស��ប់ Distance Trip។

េល�សលំ�ប់េល��ន េល��នេល�នេពក ឬយឺតេពក។ �បតិបត� ិ�រេ�គ�ងច�កេ�ចេ�� ះេល��ន .1—35 គ.ម/េ�៉ង
(.06—22 �៉យល/៍េ�៉ង)។

មិន�នវត��ន
�បតិបត� ិករ មិន�នវត��ន�បតិបត� ិករ។ អ�កេប�កបរ�ត�វែតអង� �យេ�េល�េ�អី។ ពិនិត�កុង�ក់េ�អី។

មិន�នកំណត់
រច�សម� ័ន��រ�ត់

អតិបរ�

េប�កឲ�ដំេណ�រ�រ�រ�តអ់តិបរ�ប៉ុែន�មិន�នកំណត់
រច�សម� ័ន�។

ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Setup > ប៊ូតុង Max Cut Edit >
ប�� �លតៃម��ត់អតិបរ�។

មិន�នទិន�ន ័យកំណត់
បន� �ក

Application Controller មិនេឃ�ញទិន�ន័យកំណត់បន� �កេ�េល�
CAN bus។

ពិនិត�េម�ល�រតែខ�េភ� �ង េហ�យប�� ប់មកបេ�� ះេ�គ�ងច�ក
េឡ�ងវ �ញេដ�ម�ីេ��ច�សង់�� ន�ព។

�រកំណត់បន� �ក
មិន�នកំណត់
រច�សម� ័ន�

លក�ណៈពិេសសកំណត់បន� �កមិន�ចេប�កឲ�ដំេណ�រ�រប៉ុែន�
មិន�នកំណត់រច�សម� ័ន�។

ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Setup > ប៊ូតុង Load Limiting Edit >
ប�� �លែដនកំណត់បន� �ក។
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ៃផ�ចំ�ត់�� ក់មិន�ន
កំណត់ �រេរ�បចំៃផ�មិន�ន់ចប់សព� �គប់។ ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Setup> ប៊ូតុង Surface Edit >

បំេពញ�រកំណត់ៃផ�។
�ប់ស�� GPS
េ�គ�ងច�កមិន�ន មិន�នស�� GPS េ�គ�ងច�ក។ ពិនិត�េម �ល�រតែខ�េភ� �ង េហ�យប�� ប់មកបេ�� ះេ�គ�ងច�ក

េឡ�ងវ �ញ។
មិន�នេ�ជ�សេរ �ស
Distance Trip �រកំណត់លំ�េំធ� �ដំេណ�រមិន�នប��ប់។ ប��ប់�រកំណត់លំ�ំេធ� �ដេំណ�រ។ ចុចសូហ�ឃី Distance Trip >

ែថប Setup > ប៊ូតុង Trip Pattern Edit។
�រេ�ង Distance
Trip មិន�នកំណត់ ចំណុចេដ�មមិន�នកំណត់។ កំណត់ចំណុចេដ�ម។ ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Setup >

ប៊ូតុង Trip Pattern Edit > ប៊ូតុង Edit Origin។
រចួ�ល់ �បព័ន� េ�ត�មរចួ�ល់ េដ�ម� ី�� ប់។ ចុចកុង�ក់េរ�ស៊ូ េម។

កំហុស�� ល់—បេ�� ះ
េឡ�ងវ �ញេដ�ម�ីព��ម
េ��ច�សង់�� ន�ព។

កំហុសតៃម��ត�វ�ន�យ�រណ៍។ ពិនិត�េម �ល�រតែខ�េភ� �ង េហ�យប�� ប់មកបេ�� ះេ�គ�ងច�ក
េឡ�ងវ �ញេដ�ម�ីេ��ច�សង់�� ន�ព។

AutoTrac™ មិន
សកម� AutoTrac™ មិនសកម�។ �� ប់ AutoTrac™។

StarFire គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
AutoTrac គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

RW00482,00009D6-KM-29APR20-2/2

េ�ះ��យប�� —�បព័ន� Distance Trip

េ�គស�� ប�� ដេំ�ះ��យ

គន�ងនីមួយៗ�� ស់ប� �រលំ�េំធ��ដំេណ�រ
េ�យៃចដន�។

�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រមិន�តឹម�ត�វ។ ប�� �ល�ពលយ�តឹម�ត�វ។

(ចូរ�នអំពី�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រ។)

�កិត�ពលយេ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត។

(ចូរ�នអំពី�រ�កិត�ពលយ
េ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត។)

�ពឹត� ិ�រណ៍ដេំណ�រខិតេចញបន� ិច។ ប��ប់�រពន�រេពលេម�និច។ ចូរៃលត�ម�វេពលេវ�េប�កនិងបិទេ�គ�ង
សកម�ជំរុញ ឬក៏�កិត�រពន�រេម�និច
�ម�� ត។

(ចូរ�នអំពី�រ�កិត�ពលយ
េ�គ�ងបរ ��� រឬ�រ�កិត�រពន�រ
េ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត។)

រយៈេពលឬច�� យេធ� �ដំេណ�រគឺែវង�ង
តៃម�ែដល�នប�� �ល។

កម� វ �ធីអ�កេប�កបរចំេហ�ង�បនីមួយៗ
េប�កដំេណ�រ�រស��បរ់យៈេពលឬច�� យ
េផ�ងៗ។

េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�រ��េឡ�� ប់េ�នឹង
កម� វ �ធីអ�កេប�កបរចំេហ�ង�បមិន�ន
�តឹម�ត�វ។

(ចូរ�នអំពី�រ�កិត�ពលយ
េ�គ�ងបរ ��� រឬ�រ�កិត�រពន�រ
េ�គ�ងបរ ��� រ�ម�� ត។)
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�រេ�ះ��យប�� —�បព័ន� iGrade™

េ�គស�� ប�� ដំេ�ះ��យ

េ�គ�ងបំ�ក់មិនេធ� �ចល�ស��ប់ម៉ូដៃផ�
�មួយេឡ�យ។

�� ន�ព iGrade™ មិនប�� ញ�
សកម� ។

េ�ះ��យលក�ខណ� ែដលមិន�ត�វ�ន
កំណត់រច�សម� ័ន�។

(ចូរ�នអំពីេ�គវ �និច� ័យ—�� ន�ព
iGrade™ ។)

ចំណុច�� ស់ប� �រ�� ល់ប�� (SCV)�ងំអស់
មិន�នៃលត�ម�វ។

�កិត SCV�ម�� ត។

(ចូរ�នអំពី�រកំណត់រច�សម�័ន�
SCV�ម�� ត។)

Application Controller �ត�វ�ន�� ប់េ�
ខណៈែដលេ�គ�ងច�កេប�ក�មពល េ�យ
បេង� �តកូដេ�គវ �និច� ័យ�បអប់ប�� អុី�ដ�
លីក។

កំណត់កម� វ �ធី UCC2 Application
Controller េឡ�ងវ �ញ

(ចូរ�នអំពី�រកំណត់កម� វ �ធី UCC2
Application Controller េឡ�ងវ �ញ។)

េ�គ�ងច�កេ�សព��បកំពុងេល�កឬ
ប�� បេ�យ�បតិបត�ិករមិន�នប� �រ�ព
លយេឡ�ងឬចុះ។

េ�គ�ងច�កេ�សព��បកំពុង�ត�វ�ន
ប�� ឲ��� ស់ទីេ�យ Application
Controller េ�យែផ�កេល��រកំណត់
បន� �ក។

េផ��ង�� ត់�រកំណត់�រកំណត់បន� �កនិង
ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គងនិង
�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �កេ��ម
ចំណូលចិត�របស់�បតិបត� ិករ។

(ចូរ�នអំពី�រែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប
�គប់�គង �រកំណត់បន� �ក និង
ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �ក។)

េអ�កង់កំពុងប�� ញ Application
Controller។

មិន�នទំ�ក់ទំនង�មួយ Application
Controller េឡ�យ។

បិទ�មពល ពិនិត�េម �ល�រត�� ប់និង
េប�កដំេណ�រ�រ�បព័ន�។

ស�� តនិង�� ប់តំណ DEUTSCH® ម� �ល
4 េ��ងេ��យតំណេ�គ�ងបំ�ក់ ISO
េ�េល�េ�គ�ងច�ក។
កំណត់ចំ�៖ំ �បសិនេប�មិនេ�ប�ច�� យែខ�

េភ� �ងព�� �ងេ��យេទ �ត�វ�រ
ក�លតំណមួយេ��ងចុង
ច�� យែខ�េ�ះ។

េផ��ង�� ត់េម�ល�រត�� ប់េ�ែផ�ក
�ងមុខេ�គ�ងបំ�ក់។

��ហ� �កមិនប�� ញ ឬមិនប�� ញ
�តឹម�ត �វ។

��ហ� �កមិន�នផ� �ក�តឹម�ត�វេទ។ យកឯក�រ��ហ� �កេចញពី�� ំងស�� ត់
េអ�កង់។

(�បសិនេប�េ�ប� GreenStar™ Display,
ចូរ�នអំពី�រស�� តទិន�ន ័យេ�ង។ )

(�បសិនេប�េ�ប� Generation 4
CommandCenter™, ចូរ�នអំពី�រ
ស�� ត ISOBUS VT ។ )

េ�គ�ងបំ�ក់មិនទទួល�ន�រប�� ពី
ច�� យេឡ�យ។

េអ�កង់មិន�ត�វ�នកំណត់ឲ�ប�� �នកំហុស
កម�ស់សម�សបពី Surface Water Pro™
Plus ឬសូហ� ែវរ�គីទីបីេឡ�យ។

ចូរ��កដ�កម� វ �ធីប�� ញ�ត�វ�នេធ� �
បច� �ប�ន��ពេហ�យកម� វ �ធី Surface
Water Pro™ឬកម�វ �ធី�គីទីបី�ត�វ�ន
ដំេឡ�ង�៉ង�តឹម�ត�វ។
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េ�គស�� ប�� ដេំ�ះ��យ

ម�ង�� ល, iGrade™ ដំេណ�រ�រ
ខុស�ប�កតី។

�ររ�យ�តនូ់វតៃម� (VDOP)
ច�ស់�សប់��រគឺខ�ស់។

�បសិនេប��ំ�ច់ ចូរដេំឡ�ងអង់ែតន
�បព័ន��� យរណបេ�ចរណ៍សកល (GNSS)
ឬអង់ែតនកង។

(ចូរ�នអំពីព័ត៌�ន�� យរណប—
VDOP និងទិដ��ពរមួៃនស�ស�ព
េ�គ�ង។)

Multipathing កំពុងេក�តេឡ�ងេ��តង់
េ�គ�ងទទួលេ�គ�ងបំ�ក់ ឬ�� នីយ៍
េ�ល។

(ចូរ�នអំពី�រកំណត់�� នីយ៍េ�ល។)

�� ន�ពអង់ែតន�ងេ���ត�វ�ន
�� ច់។

�នកំហុសត�� ប់អង់ែតន។ ចូរ��កដ�ែខ��បខកេស�លពីវ �ទ��
េ��ន់អង់ែតនមិនខូច�ត និង�
អង់ែតនមិនធូររលុងេឡ�យ។ ចូរ��កដ
�អង់ែតនមិនែបក�ក់។

�បសិទ�ពល iGrade™ េខ�យ។ ចំណុច�� ស់ប� �រ SCV កំណត់មិន�ន
�តឹម�ត �វ។

�កិត�� ល់ប�� (SCV)�ម�� ត។

(ចូរ�នអំពី�រកំណត់រច�សម� ័ន�
SCV�ម�� ត។)

�រកំណត់�រកំណត់បន� �កខ�ស់េពកឬ
�បេពក។

ៃលត�ម�វ�រកំណត់កំណត់បន� �ក។

េផ��ង�� ត់�រកំណត់�រកំណត់បន� �កនិង
ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គងនិង
�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �កេ��ម
ចំណូលចិត�របស់�បតិបត� ិករ។

(ចូរ�នអំពី�រកំណត់បន� �ក)

�រកំណត់�ពេឆ� �យតបខ�ស់េពកឬ�ប
េពក។

ៃលត�ម�វ�រ�គប់�គងនិង�ពរេ�ច
កំណត់បន� �ក។

េផ��ង�� ត់�រកំណត់�រកំណត់បន� �កនិង
ែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គងនិង
�ពេឆ� �យតបកំណត់បន� �កេ��ម
ចំណូលចិត�របស់�បតិបត� ិករ។

(ចូរ�នអំពី�រែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប
�គប់�គង និង�រកំណត់បន� �ក។)

ចំេហ�ង�� ងៃនជួររងដំ�ំ�ប�ង
�� ងេទ�ត។

សុី�ំងកង់�ំផ� �វស� ិតេ�េ���ស។ អុី�ដ�លីករង�ង់ស��ប់សុី�ំងកង់�ំផ� �វ។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
DEUTSCH គឺ��ណិជ�ស�� របស់�ក �មហ៊ុន Deutsch Co ។
GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company
CommandCenter គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
Surface Water Pro គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
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ដំេ�ះ��យប�� —េ�គ�ងច�ក

េ�គស�� ប�� ដំេ�ះ��យ

��ក់ទ័ររ�ក់រអួល។ ចំណុច�� ស់ប� �រកំណត់បន� �កមិន�ន
កំណត់ឲ��តឹម�ត�វ។

ៃលត�ម�វចំណុច�� ស់ប� �រកំណត់បន� �ក។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី
�រកំណត់បន� �ក។)

�រ�តអ់តិបរ ��គឺ�� ំងេពក។ ៃលត�ម�វ�រកំណត់�រ�តអ់តិបរ�។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី
�រ�តអ់តិបរ�។)

េភ� �ងស�� ម៉ូដស� �យ�បវត� ិមិនប�� ញេ�
េល�េអ�កង់េឡ�យ។

តំណម� �ល 10 េ��ងេ��យេ�គ�ងច�ក
កខ�ក់ឬធូររលុង។

ពន�ត់េ�គ�ងច�កនិង�� ច់ស�ស�ព
េ�គ�ង iGrade™ �ងំអស់។ ស�� តតំណ
�ងំអស់និងពិនិត�េម�លម� �លែដលធូររលុង
ឬកខ�ក់។ �� ប់េឡ�ងវ �ញនូវស�ស�ព
េ�គ�ង iGrade™ �ងំអស់ េហ�យេប�ក
�មពលេ�គ�ងច�ក។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម សូម�នអំពី
�រកំណត់ UCC2 Application Controller
េឡ�ងវ �ញ។)

ចូរពិនិត�េម�លែ�កងេ�មិន�ន
េ�ជ�សេរ �សម៉ូដៃផ��តឹម�ត �វ និង�� ល់ប��
(SCV) េ�ក� �ង�រកំណត់ iGrade™
ប�� ប់មក�ច់េប�ក�មពល។

េ�គ�ងបំ�ក់មិន�នៃលត�ម�វេ��ម
ចំ�ត់�� ក់ែដលចង់�ន។

AUTO�មួយ strike�មរយៈ� ឬ EC
ផុសេឡ�ង។

េដ�ម�ីេប�កដំេណ�រ�រម៉ូស� �យ�បវត� ិ ចូររុញ
ចង� ឹះប�� SCV �តឹម�ត�វេ��ន់�ំង។

�រប�� ញនិង�បតិបត�ិ�រេ�គ�ងប�ំក់
�ន�ត់បង់។

តំណម� �ល 4 េ�ែផ�ក�ងេ��យ
េ�គ�ងច�កកខ�ក់ឬធូររលុង។

ស�� តនិង�� ប់តំណេនះេឡ�ងវ �ញ។

ច�� យែខ� GreenStar™�� ប់មិន�ន
�តឹម�ត �វ។

បិទ�មពលេ�គ�ងច�កនិង�បព័ន�។
�� ច់, ស�� ត, េហ�យប�� ប់មកដំេឡ�ង
ច�� យែខ�េឡ�ងវ �ញឲ��ន�តឹម�ត�វ។

�ន�រឆ�ងចរន�អគ� ិសនីេ�ក� �ង
ច�� យែខ�។

ពិនិត�េម �លែខ�េភ� �ងែ�កងេ��ច់រ�ត់
ឆ�ងចរន� និងខូច�ត។

Washboarding—េ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប�ន�ពេឆ� �យតប�� ងំនិងបង�
នូវឥទ� ិពលេ�ងដំ�ំ។

អ��លំហូរ SCV គឺខ�ស់េពក។ បន�យអ��លំហូរ SCV ។

�� ល់ស�� ធ��សៃលត�ម�វមិន�ន
�តឹម�ត �វ។

ៃលត�ម�វឡត�� ល់ស�� ធ��សនិងអនុវត�
�រ�កិតចំណុច�� ស់ប� �រ SCV
�ម�� តេ�យៃដ។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី
�រ�កិត SCV�ម�� តេ�យៃដ។)

�ពេឆ� �យតប�គប់�គងរង� �ល�ត�វ�ន
កំណត់ខ�ស់េពកឬ�ប។

ៃលត�ម�វ�រកំណត់�ពេឆ� �យតប
�គប់�គងរង� �ល។

(ស��ប់ពត៌�នបែន�ម ចូរ�នអំពី
�រែកស�ម�ល�ពេឆ� �យតប�គប់�គង។)

មុខ�រ�គប់�គងនិងកំណត់បន� �កខូចឬ
�នកំណត់។

អ��លំហូរ SCV �បេពក។ បេង� �នអ��លំហូរ SCV ។
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េ�គស�� ប�� ដេំ�ះ��យ

មិន�ចបេង��តចំ�ត់�� ក់មួយេ�េពល
កំពុង�ក់បន� �កេចញ ឬ�ក់បំេពញ
បន� �ក។

ច�� យរ�ងមុខ�ត់និងេ�គ�ងទទួលមិន
ស� ិតស� ិរេទ េ�ខណៈេពលកំពុង�ក់បន� �ក
េចញ ឬ�ក់បំេពញបន� �កេ�យ�រែត
រច�បទេ�គ�ងច�កេ�សព��ប។

�រ�កប់ន� �កេចញនិង�រ�កប់ំេពញ
បន� �ក��ន់�ចេធ� �េឡ�ង�នែតេ�េពល
ច�� យរ�ងមុខ�ត់និងេ�គ�ងទទួលេថរ
ប៉ុេ�� ះ។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
GreenStar គឺ�និក� ិក�ស�� របស់ Deere & Company
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�� ល់�ងេ��

េ�គស�� ប�� ដំេ�ះ��យ

ប៊ូតុងកំណត់�� ល់�ងេ��មិនផុស
េឡ�ង។

តំណអង��ណព័ត៌�ន�តលប់េ�គ�ង
បំ�ក់ចំេហ�ងេ�គ�ងច�កេ�ែផ�ក
�ងេ��យេ�គ�ងច�កស��ប់
�រ�គប់�គង SCV ែដលរមួប�� �ល�ត�វ�ន
េ�តចូល។ កំែណដំបូងៃនច�� យែខ��ន
េ�ប�តំណ�ង�តីេ�ណម� �ល 10។

�� ច់តំណអង��ណព័ត៌�ន�តលប់េ�គ�ង
បំ�ក់េ�ចំេហ�ងេ�គ�ងបំ�ក់។

ច�� យែខ��� ល់�ងេ���ត�វ�ន�� ច់។ �� ប់ច�� យែខ�េភ� �ង�� ល់�ងេ��។
អំពូល LED េ�េល��� ល់�ងេ��គួរែត
ភ� ឺេឡ�ង។

�� ល់�ងេ��ែដល�នដំេឡ�ងមិន�ត�វ��
�មួយនឹងរច��បព័ន�អ ុី�ដ�លីក
េ�គ�ងច�ក (រច�បថមណ� ល
េប�កទូ�យេធ�បនឹងមណ� លបិទជិត)។

េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ�េលខែផ�ករបស់
�� ល់ែដលដំេឡ�ងេ�េល�េ�គ�ងបំ�ក់មិន
�ត�វ�� �មួយរច�បទ�បព័ន�អុី�ដ�លីក
េ�គ�ងច�ក។

(ស��ប់ព័ត៌�នបែន�ម ចូរ�នេសចក� ី
ែណ�ំអំពី UCC2 Application Controller
និង�រែណ�ំអំពី�រដំេឡ�ង�� ល់
�ងេ�� ឬ�ក់ទងអ�កែចក�យ
�ក �មហ៊ុន John Deere របស់អ�ក។ )

ច�� យែខ��គប់�គង SCV ធូររលុងឬមិន
�� ប់�មួយច�� យែខ� Application
Controller។

េផ��ង�� ត់េម�លែ�កងេ��រត�� ប់មិន
�តឹម�ត �វ។

ច�� យែខ��គប់�គង SCV �ត�វ�នេ�ត
ចូលេ�ក� �ងេ�គ�ងទទួលច�� យែខ�ព��
�ងមុខ។

ចូរពិនិត�េម�លែ�កងេ�ច�� យែខ�
�គប់�គង SCV មិន�នេ�តចូល�មួយ
ច�� យែខ� Application Controller។

�� ល់សុវត� ិ�ព�ជួរេ�េល�ទុេ�ស� ប់មិន
បំេពញមុខ�រ ឬមិន�នវត��ន។

ដំេឡ�ង ជួសជុល ឬប� �រ�� ល់ប�� ។

អំពូល LED �នពណ៌�កហម។ �នកំេណ�នស�� ធ��សេ�ក� �ង�� ល់
�ងេ��។

�បយ័ត�៖ េ�េពលរ�កិលៃដប�� �� ល់
�ងេ�� េ�គ�ងបំ�ក់�ច
�� ស់ទី។

ទុេ�ែដលត�� ប់គឺប��� សែដលប�� ល
ឲ��នស�� ធ��ស។ េផ��ង�� ត់េម�ល
ែ�កងេ�ត�� ប់ទុេ�មិន�ន�តឹម�ត�វ។
�បសិនេប�ប�� េ�ែត�នេទ�ត ចូរ
អនុវត�ដូច�ងេ��ម៖

1. េ�យ��ក់ទ័រកំពុងដំេណ�រ�រ ចូរអុី�ដ�
លីកេ�ក� �ងអែណ� ត។

2.�ច់េ�បបិទេ�គ�ងច�ក។

3. បង� �លៃដប�� �� ល់�ងេ��េ�យៃដ
�េ�ច�នេល�ក។

4.�ច់េ�េប�ក�មពលេដ�ម�ីជ�មះពន� ឺ
ពណ៌�កហម។

�នកំហុស�� ល់�ងេ��។ �ក់ទង�� ក់�រែចក�យ John Deere
របស់អ�ក។
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�រលុបទិន�ន័យ
មុខ�រលុបជ�មះទិន�ន័យលុបឯក�រ��ហ� �ក�បអប់ប�� VI
េចញពីេអ�កង់។ �រលុប�ចេធ� �េឡ�ងក� �ងករណីអីុនធឺេហ�ស
អ�កេ�ប���ស់របស់េ�គ�ងបំ�ក់ែលងប�� ញេឡ�ងេទ�ត ឬ
�បសិនេប��ប�� ញេឡ�ងមិន�តឹម�ត�វេទេ�ះ។�រលុបជំរុញឲ�

�បអប់ប�� េ�គ�ងបំ�ក់េផ��ទិន�ន័យរបស់ខ� �នេ��ន់េអ�កង់
ម�ងេទ�តប�� ប់ពី�ប់េផ� �មេឡ�ងវ �ញ។

ចុចប៊ូតុងMenu >ប៊ូតុងMessage Center > សូហ�ឃី Cleanup។

RW00482,0000196-KM-15MAR18-1/2
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�រលុបទិន�ន័យ

ចុច�បអប់ធីក (A) េដ�ម�ីលុបទិន�ន័យេចញ េហ�យប�� ប់មក
ចុចប៊ូតុង Begin Cleanup (B)។

ប�� ប់ពី�ប់េផ� �មេឡ�ងវ �ញ (restart) �បអប់ប�� ប�� ញ��យ
ហ� រ�រដំេណ�រ�រេ�ក� �ងមុឺនុយេមរហូត�ល់ែតអុីនធឺេហ�ស
អ�កេ�ប���ស់�ត�វផ� �កេឡ�ងវ �ញ។

A—�បអប់គូសធីកឧបករណ៍ប�� B—ប៊ូតុង Begin Cleanup
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ស�� ត ISOBUS VT
�បសិនេប�េ�ប� Generation 4 Display និងអុីនធឺេហ�សអ�កេ�ប�
��ស់េ�គ�ងបំ�ក់មិនផុសេឡ�ង ឬប�� ញេឡ�ងមិន�តឹម�ត�វ
ចូរស�� ត ISOBUS VT។ មុខ�រេនះស�� តបណ� � ំវត� ��បអប់

ប�� ISOBUS ែដលកប់ទុក។�រលុបជ�មះកែន�ង�ក់ទុក
េនះជំរុញឲ��បអប់ប�� េ�គ�ងបំ�ក់េផ��ទិន�ន ័យរបស់ខ� �ន
េ��ន់េអ�កង់ម�ងេទ�តប�� ប់ពី�ប់េផ� �មេឡ�ងវ �ញ។
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សូហ�ឃី ISOBUS VT

1.ចុចសូហ�ឃី ISOBUS VT ។

RW00482,0000074-KM-13MAR18-2/4

PC15305—UN—19MAR13

�យខន Settings

2.ចុច�យខន Settings។

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000074-KM-13MAR18-3/4
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3.ចុចែថប�រកំណត់ (A)។
4.ចុចប៊ូតុងស�� ត ISOBUS VT (B)។

A—ែថបកំណត់ B—ប៊ូតុងស�� ត ISOBUS VT

RW00482,0000074-KM-13MAR18-4/4

េ�គវ �និច� ័យ—�� ន�ព Distance Trip
RW00482,00008D0-KM-18JUN19-1/2
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ចុចសូហ�ឃី Distance Trip > ែថប Diagnostics។

�� ន�ព Distance Trip ប�� ញ៖
●�� ន�ព (A)—�� ន�ព�បតិបត� ិ�ររបស់ Distance Trip
● លក�ខណ� (B)—េសចក� ីត�ម�វេដ�ម�ី�នដល់�� ន�ពនី
មួយៗ។

● េ�ត�មរចួ�ល់ (C)—ប�� ញ��បសិនេប �លក�ខណ� �ត�វ�ន
បំេពញ�ម។

A—�� ន�ព
B—លក�ខណ�

C—េ�ត�មរចួ�ល់

RW00482,00008D0-KM-18JUN19-2/2

េ�គវ �និច� ័យ—�� ន�ព iGrade™
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008CF-KM-06JUN19-1/2

80-11 031522

PN=105
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ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Diagnostics >�� ន�ព
iGrade™ ពីម ុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

�� ន�ព iGrade™ ប�� ញ៖

●�� ន�ព (B)—�� ន�ព�បតិបត� ិ�ររបស់ iGrade™។
● លក�ខណ� (C)—េសចក� ីត�ម�វេដ�ម� ី�នដល់�� ន�ពនី
មួយៗ។

● េ�ត�មខ� �នរចួ�ល់ (D)—ប�� ញ��បសិនេប��� ន�ព�ត�វ
�នបំេពញ�ម។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—�� ន�ព

C—លក�ខណ�
D—េ�ត�មរចួ�ល់

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008CF-KM-06JUN19-2/2

េ�គវ �និច� ័យ—ចំណុចកំណត់
RW00482,00008D1-KM-18JUN19-1/2

PC
27

19
1—

U
N
—
20

M
AY

19

ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Diagnostics > ចំណុចកំណត់ពី
មុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

ចំណុចកំណត់ប�� ញព័ត៌�នកម�ស់និងចំេ�តេផ��ង (េប�
�ន) ស��ប់េ�គ�ងបំ�ករ់ហូតដល់បី៖
●�រប�� កម�ស់េដ�ម (B)
●�រប�� កម�ស់ែដល�នៃលត�ម�វ (C)
● កម�ស់បច� �ប�ន� (D)
● កំហុស�ពលយកម�ស់ (E)
●�រប�� ឆ�ងចំេ�តេផ��ង (F)
● ទី�ំងបច� �ប�ន� របស់ចំេ�តេផ��ង (G)
● កំហុស�ពលយចំេ�តេផ��ង (H)
● ជេ���ត់បច� �ប�ន� (I)
●�ពលយកម�ស់ែដល�នអនុវត� (J)
● បន� �កបច� �ប�ន� (K)
●�ពលយកំណត់បន� �កែដល�នអនុវត� (L)

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—�រប�� កម�ស់េដ�ម
C—�រប�� កម�ស់ែដល�នៃល
ត�ម�វ

D—កម�ស់បច� �ប�ន�
E—កំហុស�ពលយកម�ស់
F—�រប�� ឆ�ងចំេ�តេផ��ង

G—ទី�ងំបច� �ប�ន�របស់ចំេ�ត
េផ��ង

H—កំហុស�ពលយចំេ�តេផ��ង
I—ជេ���ត់បច� �ប�ន�
J—�ពលយកម�ស់ែដល�ន
អនុវត�

K—បន� �កបច� �ប�ន�
L—�ពលយកំណត់បន� �កែដល�ន
អនុវត�

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008D1-KM-18JUN19-2/2

�រវ �និច� ័យ—�រ�ត់អតិបរ�
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008D9-KM-06JUN19-1/2

80-12 031522

PN=106

ដំេ�ះ��យប��



PC
27

19
7—

U
N
—
23

M
AY

19

ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Diagnostics >�រ�តអ់តិបរ�
ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

Diagnostics—Maximum Cut ប�� ញព័ត៌�ន�ងេ��ម
ស��ប់េ�គ�ងបំ�ក់រហូតដល់បី។

● GPS េ�ដល់កម�សម់ុខ�ត់ (B)
● កម�ស់ដី (C)
● កម�ស់មុខ�ត់ (D)
● ជេ���ត់បច� �ប�ន� (E)
●�ពលយកម�ស់ែដល�នអនុវត� (F)
● បន� �កបច� �ប�ន� (G)
●�ពលយកំណត់បន� �កែដល�នអនុវត� (H)

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—GPS េ�ដល់កម�ស់មុខ�ត់
C—កម�ស់ដី
D—កម�ស់មុខ�ត់

E—ជេ���តប់ច� �ប�ន�
F—�ពលយកម�ស់ែដល�ន
អនុវត�

G—បន� �កបច� �ប�ន�
H—�ពលយកំណត់បន� �កែដល�ន
អនុវត�

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008D9-KM-06JUN19-2/2

េ�គវ �និច� ័យ—�រកំណត់បន� �ក
RW00482,00008DA-KM-18JUN19-1/6

PC27204—UN—24MAY19

A—បន� �កបច� �ប�ន� B—�ពលយកំណត់បន� �កែដល�ន
អនុវត�

បន� �កផ� �កបច� �ប�ន� (A) និង�ពលយកំណត់បន� �កែដល
�នអនុវត� (B) គឺ��រគណ��រមួេ�យែផ�កេល�ជេ�ម�ស
កំណត់បន� �កែដល�នេប�កដំេណ�រ�រ�ងំអស់ �រកំណត់
ចំណុច�� ស់ប� �រនិង�រកំណត់�ពេឆ� �យតប។ េប��ំ�ច់ ចូរ
ៃលត�ម�វ�រកំណត់ចំណុច�� ស់ប� �រនិង�រកំណត់�ពេឆ� �យតប
ស��បជ់េ�ម�សកំណត់បន� �កែដលេប�កដំេណ�រ�រ។

RW00482,00008DA-KM-18JUN19-2/6

PC27199—UN—23MAY19

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ B—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ�បេភទែដន
កំណត់បន� �ក

ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Diagnostics >�រកំណត់បន� �កពី
មុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

ចូរេ�ជ�សយក�បេភទែដនកំណត់បន� �កពីមឺុនុយទ�� ក់ចុះ (B)។
●�រទួងកង់
● េល��ន�៉សុីន
● បន� �ក�៉សុីន

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008DA-KM-18JUN19-3/6

80-13 031522
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�រទួងកង់

�រទួងកង់ (A)�ម�ន�ពខុស�� រ�ងេល��នកង់ (B) និង
េល��ន�បព័ន�កំណត់ទី�ំងសកល (GPS) (C)។

េ�េពល�ពទួងកង�់នដល់ចំណុច�� ស់ប� �រទួងកង់អតិបរ�
(D), េ�ះ Application Controller នឹងប�� ឲ�អុី�ដ�លីកេល�ក
ែប៉លេ�គ�ងេ�សព��បេដ�ម�ី�ត់បន�យ�ររអិល។ េ�េពល
�ពទួងកង់ថយចុះ, េ�ះ Application Controller នឹងប�� ឲ�
អុី�ដ�លីកប�� បែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ��ន់កម�ស់
�ងេដ�ម។

តំហយ�រទួងកង់ (E) គឺ�បរ ��ណៃន�រទួងកង់េល�សពី
ចំណុច�� ស់ប� �រ�រទួងកង់អតិបរ�។ �ពលយបន� �កែដល
អនុវត� �ត�វគណ�េ�យ�រគុណតំហយ�រទួងកង់នឹង�ព
េឆ� �យតប (F)។

A—�រទួងកង់
B—េល��នកង់
C—េល��ន GPS

D—ចំណុច�� ស់ប� �រ�រទួងកង់
អតិបរ�

E—តំហយ�រទួងកង់
F—�ពេឆ� �យតប�រទួងកង់

RW00482,00008DA-KM-18JUN19-4/6
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េល��ន�៉សុីន

េល��ន�៉សុីនបច� �ប�ន��ម�នេល��ន�៉សុីន (ជុំ/�ទ)ី េ�េល�
CAN bus។ េ�េពលេល��ន�៉សុីន�នដល់តៃម�អប�បរ�,
េ�ះ Application Controller ប�� ឲ�អុី�ដ�លីកេល�កែប៉លេ�គ�ង
េ�សព��បេឡ�ងេដ�ម�ី�ត់បន�យបន� �ក�បព័ន�។ េ�េពល
េល��ន�៉សុីនេក�នេឡ�ង, េ�ះ Application Controller នឹង
ប�� ឲ�អុី�ដ�លីកប�� បែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��បេ��ន់
កម�ស់�ងេដ�ម។

តំហយេល��ន�៉សុីន (B) គឺ�េល��ន�៉សុីនេ�េ��មចំណុច
�� ស់ប� �រេល��ន�៉សុីនអប�បរ�។ �រៃលត�ម�វកម�ស់កំណត់
បន� �កគណ�េ�យ�រគុណតំហយេល��នកង់នឹង�ព
េឆ� �យតប (D)។

A—េល��ន�៉សុីនបច� �ប�ន�
B—តំហយេល��ន�៉សុីន

C—ចំណុច�� ស់ប� �រេល��ន�៉សុីន
អប�បរ�

D—�ពេឆ� �យតបេល��ន�៉សុីន

តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,00008DA-KM-18JUN19-5/6
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បន� �ក�៉សុីន

បន� �ក�៉សុីន (A)�ម�ន (ក�� ំងបង� �ល) បន� �ក�៉សុីនេ�
េល� CAN bus។ េ�េពលបន� �ករបស់�៉សុីន�នដល់តៃម�
អតិបរ� Application Controller ប�� ឲ�អុី�ដ�លីកេល�កែប៉ល
េ�គ�ងេ�សព��បេឡ�ងេដ�ម�ី�ត់បន�យបន� �ក�បព័ន�។
េ�េពលបន� �ករបស់�៉សុីន�នៃផ��ប Application Controller
នឹងប�� ឲ�អុី�ដ�លីកប�� បែប៉លេ�គ�ងច�កេ�សព��ប
េ��ន់កម�ស់�ងេដ�ម។

េល��សបន� �ក�៉សុីន (B) គឺបន� �ក�៉សុីនបច� �ប�ន� េ�ពីេល�ចំណុច
�� ស់ប� �របន� �ក�៉សុីនអតិបរ� (C)។�រៃលត�ម�វកម�ស់កំណត់
បន� �កគណ�េ�យ�រគុណេល��សបន� �ក�៉សុីននឹង�ព
េឆ� �យតប (D)។

A—បន� �ក�៉សុីន
B—បន� �ក�៉សុីន�� ងំេពក

C—ចំណុច�� ស់ប� �របន� �ក�៉សុីន
អតិបរ�

D—�ពេឆ� �យតបបន� �ក�៉សុីន

RW00482,00008DA-KM-18JUN19-6/6

េ�គវ �និច� ័យ - �រប�� ពីច�� យ
RW00482,00008DB-KM-18JUN19-1/2
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ចុចសូហ�ឃី iGrade™ > ែថប Diagnostics >�រប�� ពីច�� យ
ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

�រប�� ពីច�� យ (Remote Control) ប�� ញព័ត៌�ន
�ងេ��មស��ប់េ�គ�ងបំ�ក់រហូតដល់បី។

●�រប�� កម�ស់េ�គ�ងច�កេ�សព��ប (B)
● Delta Rx Time េ�គ�ងច�កេ�សព��ប (C)
●�រប�� កម�ស់ចំេ�តេផ��ង (D)
● Delta Rx Time ចំេ�តេផ��ង (E)

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—�រប�� កម�ស់េ�គ�ងច�កេ�ស
ព��ប

C—Delta Rx Time េ�គ�ងច�ក
េ�សព��ប

D—�រប�� កម�ស់ចំេ�តេផ��ង
E—Delta Rx Time ចំេ�តេផ��ង

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
RW00482,00008DB-KM-18JUN19-2/2

�ដែវរ/សូហ� ែវរ
តេ�ទំព័រប�� ប់ RW00482,0000791-KM-04APR19-1/2

80-15 031522
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ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Diagnostics >�ដែវរ/សូ
ហ� ែវរពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

�ដែវរ/សូហ� ែវរបង្�ញ Application Controller៖
● កំែណ�ដែវរ (B)
● កំែណសូហ� ែវរ (C)
● េលខេស៊រ � (D)
●�សយ�� ន�បភពចម�ង (E)
●�សយ�� ន�បភពទីពីរ (F)

េដ�ម�ីេប�ក�រផ�យតៃម�េ�គវ �និច� ័យនិង�� ន�ពស��ប់�រ
កត់�� CAN ចូរចុច�បអប់ធីកេប�កដំេណ�រ�រេ�គវ �និច� ័យ
CAN (I)។ កំណត់�� CAN េ�ប�ស��ប់�រេ�ះ��យប�� ៃផ�
ខ�ស់។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—កំែណ�ដែវរ
C—កំែណសូហ� ែវរ
D—េលខេស៊រ �

E—�សយ�� ន�បភពទីមួយ
F—�សយ�� ន�បភពទីពីរ
G—�បអបគូ់សធីកេប�កដំេណ�រ�រ

េ�គវ �និច� ័យ CAN

RW00482,0000791-KM-04APR19-2/2
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ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Diagnostics > អំ�ន
�តុចូល/លទ�ផលពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

Input/Output Readings ( អំ�ន�តុចូល/លទ�ផល) ប�� ញ
�បេភទស�� (B—D) និងចំនួនម� �ល (E) ែដលេ�ប�េ�េល�
តំណ Application Controller។
● ស�� ��ឡ� កប�� ញក�� ំងវ�ុលត៍ (F)។
● ស�� ឌីជីថលប�� ញពី�� ន�ព (G) និងេ�ហ�កង់ (H)។
● កម�វ �ធី��យេវ �រចំេហ�ង�បប�� ញពី�� ន�ព (G) និង
ចរន� (I)។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—ស�� ��ឡ� ក
C—ស�� ឌីជីថល
D—ស�� ��យេវ �រចេំហ�ង�ប
E—ចំនួនម� �ល

F—ក�� ំងវ�ុលត៍
G—ស�ព
H—ហ� ្េរកង់
I—ចរន�

��ឡ� កនិងក�� ំងវ�ុលត៍ �បេភទ SCV ែដល�នេ�ជ�សេរ �ស

ស�� ម� �ល ក�� ំងវ�ុលត៍ Legacy JD Propietary JD Propriety(�ម
សិទ� ិ) ISO �� ល់�ងេ��

��ឡ� ក
ក� �ង 1 G2

iGrade™ ឧបករណ៍�កិត
Dealer SCV�ម�� ត
�ចេ�ប��តុចូលេនះ។

ែដល�ចេ�ប��នស��ប់ដំេ�ះ��យប�� ក�មិតខ�ស់។

��ឡ� ក
ក� �ង 2 K2

ឧបករណ៍�កិត iGrade™
Dealer SCV�ម�� ត
�ចេ�ប��តុចូលេនះ។

ែដល�ចេ�ប��នស��ប់ដំេ�ះ��យប�� ក�មិតខ�ស់។

��ឡ� ក
ក� �ង 3 G3

មិន�ចេ�ប��នស��ប់
iGrade™ ឬ Distance

Trip េឡ�យ។
មិន�ចអនុវត��ន

��ឡ� ក
េ�� 1 H1

ប�� តៃម�ក�� ំងវ�ុលត៍
SCV។ 0—5 V, 2.5 V =

ណឺត

េ�េពលដំេឡ�ងស��ប់
SCV 1, េនះគឺ�ក�� ំង
វ�ុលត៍ែដលប�� េ��ន់
�បអប់ប�� អុី�ដ�លីក ឬ
ក�� ំងវ�ុលប�� ចរន� ររបស់

SCV �បសិនេប�មិន
ស� ិតេ�ក� �ងម៉ូដ Auto េទ

េ�ះ។

មិន�ចអនុវត��ន មិន�ចអនុវត��ន

េ�េពលដំេឡ�ងស��ប់
SCV 1, េនះគឺ�អំ�ន
ក�� ំងវ�ុលត៍ៃនៃដប��

SCV�ងេ��។ �បែហល
2.8 V គឺណឺត។ �បសិនេប�
ក�� ំងវ�ុលត៍េ�ជិត 0 V
និង/ឬមិនប� �រ�មួយ

ចល�ៃនៃដប�� SCV
េអឡិក�ត�និកបំ�ក់ពី

ច�� យ ចូរ��កដ��� ល់
�ងេ���ត�វ�ន�� ប់
េហ�យេភ� �ងភ� ឺេឡ�ង។

��ឡ� ក
េ�� 2 J1

ប�� តៃម�ក�� ំងវ�ុលត៍
SCV។ 0—5 V, 2.5 V =

ណឺត

េ�េពលដំេឡ�ងស��ប់
SCV 3, េនះគឺ�ក�� ំង
វ�ុលត៍ែដលប�� េ��ន់
�បអប់ប�� អុី�ដ�លីក ឬ
ក�� ំងវ�ុលប�� ចរន� ររបស់

SCV �បសិនេប�មិន
ស� ិតេ�ក� �ងម៉ូដ Auto េទ

េ�ះ។

មិន�ចអនុវត��ន មិន�ចអនុវត��ន

េ�េពលដំេឡ�ងស��ប់
SCV 2, េនះគឺ�អំ�ន
ក�� ំងវ�ុលត៍ៃនៃដប��

SCV�ងេ��។ �បែហល
2.8 V គឺណឺត។ �បសិនេប�
ក�� ំងវ�ុលត៍េ�ជិត 0 V
និង(ឬ)មិនប� �រ�មួយ
ចល�ៃនៃដប�� SCV
េអឡិក�ត�និកបំ�ក់ពី

ច�� យ ចូរ��កដ��� ល់
�ងេ���ត�វ�ន�� ប់
េហ�យេភ� �ងភ� ឺេឡ�ង។
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5 V ក� �ង E1

ក�� ំងវ�ុលត៍អង��ណ 0—
5 V។ េ�យ�� ប់
ច�� យែខ�ព័ត៌�ន

�តលប់ (feedback) េ�គ�ង
បំ�ក,់ ��នក�� ំង 5
V។ �មួយ SCV ��ក់ទ័រ,
��នក�� ំង 0 V និង
ប� �រេ�យ�រប�� ។

ក�� ំងវ�ុលត៍ែដលេចញមក
ពី�បព័ន� �បអប់ប�� អុី�ដ�
លីកគួរ�នក�� ំង 5 V។

មិន�ចអនុវត��ន មិន�ចអនុវត��ន មិន�ចអនុវត��ន

5 V េចញ K3 ក�� ំងវ�ុលត៍ផ�ត់ផ�ង់
ស��ប់�បព័ន�។ 0—5 V ក�� ំងវ�ុលែដលផ�ត់ផ�ង់េ��បព័ន�គួរប�� ញេក�កេ�នឹង 5 V។

iGrade គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company

ស�� ឌីជីថល ម� �ល ស�ព ហ� ្េរកង់ (Hz)
ឌីជីថលក� �ង 1 G1 ៃដប�� SCV េអឡិក�ត�នីកបំ�ក់ពីច�� យ�� ល់�ងេ��, 0 = មិនប�� , 1 =

ប�� មិន�ចេ�ប��នស��ប់
iGrade™ ឬ Distance Trip

េឡ�យ។
ឌីជីថលក� �ង 2 K1 ៃដប�� SCV េអឡិក�ត�នីកបំ�ក់ពីច�� យ�� ល់�ងេ��, 0 = មិនប�� , 1 =

ប��
ឌីជីថលក� �ង 3 C3 មិន�ចេ�ប��នស��ប់ iGrade™ ឬ Distance Trip េឡ�យ។

��យេវ �រ ម� �ល ស�ព ចរន� (mA)
��យេវ �រចំេហ�ង�ប 1 E3 មិន�ចេ�ប��នស��ប់ iGrade™ ឬ Distance Trip េឡ�យ។ < 3000 mA
��យេវ �រចំេហ�ង�ប 2 E2 ��យេវ �រស��ប់រ��េឡែដលេ�ប��មួយ Distance Trip។ ��យេវ �រចំេហ�ង�បេ�ប�ចរន��ប

(30 mA ឬតិច�ង) េដ�ម� ីេប�កដំេណ�រ�រ (បិទ/�៉ស) ចំេហ�ងចរន�ខ�ស់របស់រ��េឡ។
ម� �ល E2 េប�កដំេណ�រ�រស��ប់ែតេពលឬច�� យជំពប់េល� ប�� ប់មកបិទ
ដំេណ�រ�រ។ ប�� ប់ពីម� �ល E2 បិទដំេណ�រ�រ, ម� �ល D3 េប�កដេំណ�រ�រ�� មៗ (បិទ/
�៉ស) រយៈេពលេប�ក 1.5 ដង ប�� ប់មក�បិទដំេណ�រ�រ។ 0 =�រ�ងទី, 1 =�រ
េធ� �ដំេណ�រព�ងីក/បន�

< 3000 mA

��យេវ �រចំេហ�ង�ប 3 D3 ��យេវ �រស��ប់រ��េឡែដលេ�ប��មួយ Distance Trip។ ��យេវ �រចំេហ�ង�បេ�ប�ចរន��ប
(30 mA ឬតិច�ង) េដ�ម� ីេប�កដំេណ�រ�រ (បិទ/�៉ស) ចំេហ�ងចរន�ខ�ស់របស់រ��េឡ។
ម� �ល E2 េប�កដំេណ�រ�រស��ប់ែតេពលឬច�� យជំពប់េល� ប�� ប់មកបិទ
ដំេណ�រ�រ។ ប�� ប់ពីម� �ល E2 បិទដំេណ�រ�រ, ម� �ល D3 េប�កដេំណ�រ�រ�� មៗ (បិទ/
�៉ស) រយៈេពលេប�ក 1.5 ដង ប�� ប់មក�បិទដំេណ�រ�រ។ 0 =�រ�ងទ់ី, 1 =�រ
េធ� �ដំេណ�រប�ង�ម

< 3000 mA

RW00482,00009D9-KM-29APR20-3/3
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ចុចសូហ�ឃី Application Controller > ែថប Diagnostics > េ�៉ង
ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

េ�៉ង (B) ែដល�នប�� ញគឺចំនួនេពលេវ�ែដលកម� វ �ធីនី
មួយៗ (C)�នដំេណ�រ�រ�មួយ�� ន�ពសកម� ។

ចំនួនេ�៉ងសរុប (D)�នប�� ញ�េ�៉ងេពលសរុបែដល
Application Controller ដំេណ�រ�រ�មួយ�� ន�ពសកម� ។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—េ�៉ង

C—កម� វ �ធី
D—េ�៉ងសរុប

RW00482,00007CD-KM-03JUN19-2/2
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េ�គវ �និច� ័យ SCV
RW00482,00008CD-KM-06OCT21-1/2

PC
27

18
8—

U
N
—
20

M
AY

19

ចុចសូហ�ឃី Controller Setup > ែថប Diagnostics > SCV
Diagnostics ពីមុឺនុយទ�� ក់ចុះ (A)។

េ�គវ �និច� ័យ SCV ប�� ញ៖
●�រកំណត់រច�សម� ័ន� (B)
● លំហូរចំនួនេ�គ�ងបំ�ក់ (C)
● �បតិកម��តលប់របស់អង��ណ (D)
●�រប�� របស់អ�កេ�ប� (E)
●�រប�� Application Controller (F)

តៃម�េ�គវ �និច� ័យ SCV
ស�ពលំហូរ េលខ �រកំណត់

ស� ះ 0 �� ល់មិនអនុ�� តលំហូរ�មួយេទ។
ព�� 1 �� ល់អនុ�� តលំហូរវ �ជ��ន។
ប�ង�ម 2 �� ល់អនុ�� តលំហូរអវ �ជ��ន។
បែណ� ត 3 �� ល់េប�ក។
កំហុស 14 �នអ� �មួយខុស�ប�កតី។

A—មុឺនុយទ�� ក់ចុះ
B—�រកំណត់រច�សម�័ន�
C—លំហូរចំនួនេ�គ�ងប�ំក់

D—�បតិកម��តលប់របស់អង��ណ
E—�រប�� របស់អ�កេ�ប�
F—�រប�� Application

Controller
RW00482,00008CD-KM-06OCT21-2/2
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ប�� ីេផ��ង�� ត់មុនរដូវ�ល
េ��ពី�ត�តពិនិត�ប�� ីេផ��ង�� ត់មុនរដូវ�ល�ប់េផ� �ម ចូរ
េ�ប�ប�� ីេផ��ង�� ត់មុនរដូវ�ល �បសិនេប��នប�� ដូចតេ�
េនះេក�តេឡ�ង៖

● ��ក់ទ័រឬេ�គ�ងបំ�ក់ខុស�� �ត�វ�នែណ�មំក�ន់
�បព័ន�។

● ស�ស�គ�បព័ន�អុី�ដ�លីក�ត�វ�នជួសជុល ប� �រ ឬៃល
ត�ម�វ។

● ស�ស�ពដំេ�ះ��យ�គប់�គង Ag (AMS) �ត�វ�នប� �រ
េចញ។

ប�� ីេផ��ង�� ត់មុនរដូវ�ល

⃞ ទទួល�នេស�វែណ�ំេ�ប���ស់េ�ះពុម�ចុងេ��យបំផុត។
(ស��ប់ព័ត�៌នបែន�ម ចូរចូលេ��ន់ John Deere
Technical Information Bookstore។)

កំណត់ចំ�៖ំ ចូរ��កដ�េ�គ�ងបំ�ក់�ន�រផ�ត់ផ�ង់
�មពលែដល�� ន�ររ��ន ខណៈេពលកំពុងេធ� �
បច� �ប�ន��ពសូហ� ែវរ។ រយៈេពលៃន�រេធ� �បច� �ប�ន��ពសូ
ហ� ែវរ ែ�ប�ប�ល��ស័យេល�េ�គ�ងបំ�ក់ ប�� ញ ឬ
េល��ន CAN bus និងទំហំឯក�ររបស់កម� វ �ធី។
ឧ�ហរណ៍ �រេធ� �បច� �ប�ន��ព UCC2 Application
Controller េ�ប�េពល�មធ�ម 30�ទី។

⃞ េធ� �បច� �ប�ន��ពសូហ� ែវរ។ ស��ប់សូហ� ែវរចុងេ��យបំផុត
ចូរចូលេ� StellarSupport.com។

⃞ េអ�កង់

⃞ េ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ងច�ក

⃞ េ�គ�ងទទួលរបស់េ�គ�ងបំ�ក់មួយឬេ�ច�ន

⃞ េ�គ�ងទទួល�� នីយ៍េ�ល

⃞ ឧបករណ៍ប��

⃞ េប�កដំេណ�រ�រកម� វ �ធីេ�េល�េអ�កង់។

⃞ ពិនិត�ច�� យែខ�េភ� �ងែ�កងេ��នសំណឹកនិង
�រខូច�តេ�ជុំវ �ញចំណុចចេ�� ះេធ�ញស� ឺ �ច់�ជ �ង ែគម
និងទី�ំងទ�មច�� យែខ�េភ� �ង។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លច�� យែខ�េភ� �ងេ��តង់តំណែ�កងេ��ន
សំណឹក។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លហ� �តតំណនិងយន��រ�ក់គន� ឹះ។ ជួសជុល�ម
�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លក�� ស់ស៊កតំណែ�កងេ��នសំណឹក
កេម�ចកម� ីនិង�រសឹក�ច់។ ស�� ត និង ជួសជុល�ម
�ំ�ច់។

⃞ តំណ ISO

⃞ េ�គ�ងទទួល

⃞ េអ�កង់

⃞ �ត�តពិនិត�េ�គ�ងេ�� �ប់ដំេឡ�ង មួលរ �ត�ម�ំ�ច់។

⃞ េអ�កង់

⃞ េ�គ�ងទទួល

⃞ ដងេ�យ

⃞ ៃលត�ម�វអ��លំហូរ�ចក�ត�តពិនិត�េ�ជ�សេរ �ស (SCV)។

⃞ ៃលត�ម�វសន� ះតុល��ព (េប��ន)។

⃞ �កិតចំណុច�� ស់ប� �រ SCV�ម�� ត។

⃞ កំណត់�៉សុីននិងអនុវត�ម៉ូឌុលសំណងដី (TCMs)។

⃞ ពិនិត�េម�លសីុ�ំងអ ុី�ដ�លីកែ�កងេ��ន�រេលច�� យ។

⃞ កំណត់លក�ណៈពិេសសេ�គ�ងច�កែដល�ចអនុវត��ន៖

⃞ IVT™ (�បអប់េលខបែ�មប�ម�លពិត��កដ)

⃞ ស� �យ�បវត� ិ PowerShift™

⃞ PowerShift™ Efficiency Manager™

⃞ �� ន ់បន�យេល��ន

(ស��បប់�� ីេផ��ង�� ត់លម� ិត ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ
េ�ប���ស់េ�គ�ងបំ�ក់។)

IVT គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
PowerShift គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
Efficiency Manager គឺ��ណិជ�ស�� របស់ Deere & Company
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ប�� ីេផ��ង�� ត់�ល់ៃថ�

⃞ �កិត�� តគំរ�ូម�� ត។

⃞ ពិនិត�ច�� យែខ�េភ� �ងែ�កងេ��នសំណឹកនិង
�រខូច�តេ�ជុំវ �ញចំណុចចេ�� ះេធ�ញស� ឺ �ច់�ជ �ង ែគម
និងទី�ំងទ�មច�� យែខ�េភ� �ង។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លច�� យែខ�េភ� �ងេ��តង់តំណែ�កងេ��ន
សំណឹក។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ �ត�តពិនិត�េ�គ�ងេ�� �ប់ដេំឡ�ង មួលរ �ត�ម�ំ�ច់។

⃞ េអ�កង់

⃞ េ�គ�ងទទួល

⃞ ដងេ�យ

⃞ ពិនិត�េម�លសីុ�ំងអ ុី�ដ�លីកែ�កងេ��ន�រេលច�� យ។

(ស��ប់ប�� ីេផ��ង�� ត់លម� ិត ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ
េ�ប���ស់េ�គ�ងបំ�ក់។)

RW00482,00002AD-KM-11NOV14-1/1

ប�� ីេផ��ង�� ត់េ��យរដូវ

⃞ ពិនិត�ច�� យែខ�េភ� �ងែ�កងេ��នសំណឹកនិង
�រខូច�តេ�ជុំវ �ញចំណុចចេ�� ះេធ�ញស� ឺ �ច់�ជ �ង ែគម
និងទី�ំងទ�មច�� យែខ�េភ� �ង។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លច�� យែខ�េភ� �ងេ��តង់តំណែ�កងេ��ន
សំណឹក។ ជួសជុល�ម�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លហ� �តតំណនិងយន��រ�ក់គន� ឹះ។ ជួសជុល�ម
�ំ�ច់។

⃞ ពិនិត�េម�លក�� ស់ស៊កតំណែ�កងេ��នសំណឹក
កេម�ចកម� ីនិង�រសឹក�ច់។ ស�� ត និង (ឬ)ជួសជុល
�ម�ំ�ច់។

⃞ តំណ ISO

⃞ េ�គ�ងទទួល

⃞ េអ�កង់

⃞ �ត�តពិនិត�េ�គ�ងេ�� �ប់ដំេឡ�ង មួលរ �ត�ម�ំ�ច់។

⃞ េអ�កង់

⃞ េ�គ�ងទទួល

⃞ ដងេ�យ

⃞ ពិនិត�េម�លសីុ�ំងអ ុី�ដ�លីកែ�កងេ��ន�រេលច�� យ។

(ស��ប់ប�� ីេផ��ង�� ត់លម� ិត ចូរ�នេស�វេ�ែណ�ំ
េ�ប���ស់េ�គ�ងបំ�ក់។)
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ព័ត៌�នបេច�កេទស
ព័ត៌�នបេច�កេទស�ចរក�វ�នពី John Deere។�រ
េ�ះពុម�ផ�យ�ចែស� ងរក�នក� �ងទ�មង់��ក�ស�ពីន ឬ�
CD-ROM។

�រប�� ទិញ�ច�ត�វ�នេធ� �េឡ�ងេ�យេ�ប���ស់វ �ធី�មួយ
ក� �ងចំេ�មវ �ធី��ដូច�ងេ��ម៖

●�ងព័ត៌�នបេច�កេទស John Deere៖ www.
JohnDeere.com/TechInfoStore

● េ�ទូរស័ព� េ��ន់ 1-800-522-7448
● សូម�ក់ទង�� ក់�រែចក�យ John Deere របស់អ�ក

ព័ត៌�នែដល�ចរក�នរមួ�នដូច�៖
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��ឡ� កេ�គ�ងប�� ស់ (PARTS CATALOGS)�ន�យ
េ�� ះេ�គ�ងប�� ស់ែដល�ចរក�នស��ប់េ�គ�ងច�ករបស់
អ�ក េ�យ�នរបូ�ពពុះបែន�មេដ�ម� ីជួយឲ�អ�កកំណត់រក
េ�គ�ងប�� ស់ែដល�តឹម�ត�វ។ �ក៏�ន�រៈ�បេ�ជន៍េ�ក� �ង
�រផ� �ំដំេឡ�ង និងេរ �េចញផងែដរ។
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េស�វេ�ែណ�ំ�បតិបត� ិករ (OPERATOR’S MANUALS) ែដល
�នផ�លព់័ត៌�នអំពីសុវត� ិ�ព �បតិបត� ិ�រ តំែហ�ំនិង
េស�។
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េស�វេ�ែណ�ំបេច�កេទស (TECHNICAL MANUALS) ែដល
ផ�ល់នូវព័ត៌�នេស�សំ�ន់ៗស��ប់េ�គ�ងច�ករបស់អ�ក។
ព័ត៌�ន�ងំេនះរមួ�នដូច� លក�ណៈបេច�កេទស នីតិវ �ធី
ក� �ង�រផ� �ំដំេឡ�ង និងេរ �េចញេ�យ�នរបូ�ពប�� ញ
ដ���មលំហូរេ�បងអុី�ដ�លីក និងដ���មែខ�េភ� �ង។
ផលិតផលមួយចំនួន�នេស�វេ�ែណ�ំ�ច់េ�យែឡក
ស��ប់ព័ត៌�នអំពី�រជួសជុល និង�រេធ� �េ�គវ �និច� ័យ។
ស�ស�តុមួយចំនួន ដូច� �៉សុីន�េដ�ម�ចែស� ងរក
�នេ�ក� �ងេស�វេ�ែណ�ំអំពីបេច�កេទសរបស់ស�ស�តុ
�ច់េ�យែឡក។

តេ�ទំព័រប�� ប់ DX,SERVLIT-KM-07DEC16-4/5
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កម� វ �ធីសិក�អប់រ� រមួប�� �លេសរ���គប់�ជ �ងេ��យចំនួន��ំ
ែដលេរ�ប�ប់លម� ិតអំពីព័ត៌�នមូល�� នេ�យមិនគិតអំពី
េ�ងច�កផលិតេឡ�យ។

● េស៊រ �េស�វេ�ក�មិតដំបូងែផ�កកសិកម� �គប់ដណ� ប់េល�
បេច�កវ �ទ�ែផ�កកសិកម� និង�រចិ�� ឹមសត�។

● េស៊រ �េស�វេ��គប់�គង�ជីវកម�កសិ�� ន (Farm Business
Management) ពិនិត�េ�េល�ប�� “ក� �ងពិភព
�ក់ែស� ង” និងផ�ល់នូវដំេ�ះ��យែដល�ចយកេ�
អនុវត��នេល�វ �ស័យដូច� ទីផ�រ ហិរ�� វត� � �រ
េ�ជ�សេរ �សឧបករណ៍ និង�រអនុវត�ន៍�ម។

● េស�វេ�ែណ�ំអំពីមូល�� ន�គឹះៃន�រេស�កម� ប�� ញ
អ�កអំពីរេប�បជួសជុល និងែថ�ឧំបករណ៍េធ� �ដំេណ�រ។

● េស�វេ�ែណ�ំអំពីមូល�� ន�គឹះៃន�រ�បតិបត� ិ�រ
េ�គ�ងច�ក (Fundamentals of Machine Operation)
ពន�ល់អំពីសមត��ពេ�គ�ងច�ក �រៃលត�ម�វ រេប�បែក
លម� និងេធ� �ឲ��បេស�រេឡ�ងនូវ�របំេពញមុខ�ររបស់
េ�គ�ងច�ក និងរេប�បលុបបំ�ត់ដំេណ�រ�រក� �ង�រ��
នែដលមិន�ំ�ច់។

● េស�វេ�ែណ�ំអំពីមូល�� ន�គឹះៃនបរ ��� រតូចៗ ផ�ល់េសចក� ី
ែណ�ំអំពីបរ ��� រផ�ល់េស� និងបរ ��� រែថ�ែំដល�ន
ក�� ំងេសះរហូតដល់ 40 PTO។
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John Deere េ�ត�មខ� �នបេ�ម�េស�ជូនអ�ក�និច�
DX,IBC,2-KM-02APR02-1/2
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�រេពញចិត�ពីសំ�ក់អតិថិជន គឺ�េរ�ងសំ�ន់ស��ប់ John
Deere។

�� ក់�រែចក�យរបស់េយ�ង ខិតខំ�គប់ែបប�៉ងេដ�ម� ីផ�ល់
ជូនអ�ក�មួយនឹងេ�គ�ងប�� ស់ និងេស�រហ័ស�ន់ចិត�
និង�បកបេ�យ�បសិទ��ព៖

–េស�ែថ�ំនិងេ�គ�ងប�� ស់ េដ�ម�ីជួយ�ំ�ទដល់ឧបករណ៍
របស់អ�ក។

–អ�កបេច�កេទសែដល�នទទួល�របណ� � ះប�� លក� �ង�របេ�ម�
េស� និង�រេធ� �េ�គវ �និច� ័យែដល�ំ�ច់ �ពម�ងំឧបករណ៍
ជួសជុលេដ�ម�ីផ�ល់េស�ដល់ឧបករណ៍របស់អ�ក។

ដំេណ�រ�រេ�ះ��យែដលទទួល�រេពញចិត�ពីស�ំក់
អតិថិជន

�� ក់�រែចក�យ John Deere របស់អ�ក �ន�រេប��� ចិត�
ក� �ង�រ�ំ�ទដល់ឧបករណ៍របស់អ�ក និងេ�ះ��យ�លប់��
ែដលអ�កជួប�បទះ។

1. េ�េពល�ក់ទង�� ក់�រែចក�យរបស់អ�ក �ត�វេ�ត�ម
�មួយនឹងព័ត៌�ន�ងំ�យដូចតេ�៖

–ម៉ូ ែដលេ�គ�ងច�ក និងេលខស�� ល់ផលិតផល

–�លបរ �េច�ទែដល�ន�វ

–លក�ណៈៃនប��

2. ពិ�ក��មួយអ�ក�គប់�គងេស�ែចក�យ។

3. �បសិនេប�មិន�ចេ�ះ��យ�នេទេ�ះ សូមពន�ល់ប��
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