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Uvod

Predgovor
ZAHVALJUJEMO se na kupovini John Deere proizvoda.

PROCITAJTE OVAJ PRIRUCNIK pazljivo, da biste
naucili kako da ispravno Kkoristite i servisirate proizvod.
U suprotnom, moze doéi do telesnih povreda ili do
oStecéenja opreme. Ovaj prirucnik i bezbednosne
oznake na proizvodu mogu se dobiti i na drugim
jezicima. Pogledajte www.techpubs.deere.com
(Ag&Turf/JDPS), www.johndeeretechinfo.com (C&F) ili
se obratite John Deere prodavcu da biste porudili.

OVAJ PRIRUCNIK SE SMATRA sastavnim delom
proizvoda i treba da ga prilozite uz proizvod kada ga
prodajete.

MERE date u ovom priru¢niku su date i u metrickim i u
uobi€ajenim ekvivalentnim jedinicama koje se koriste u
Americi. Koristite isklju€ivo odgovarajuée rezervne
delove i pricvricivace. Metricki i colovni priCvrscivaci
mogu zahtevati upotrebu odgovarajuc¢ih metrickih ili
colovnih klju€eva.

LEVA | DESNA strana se odreduju gledajuéi u smeru
proizvoda ili prikljuénog uredaja kada se kreé¢e unapred.

NAPISITE IDENTIFIKACIONE BROJEVE PROIZVODA
(PIN) iz thni¢kih podataka ili poglavlja o brojevima
proizvoda. Precizno zabelezite sve brojeve da biste
mogli da identifikujete proizvod u slu€aju krade.
Informacije o PIN-u su korisne prilikom narucivanja
delova. ZabeleZite identifikacione brojeve na
bezbednom mestu van proizvoda.

GARANCIJA je obezbedena kao deo programa podrske
John Deere namenjenog kupcima koji rukuju opremom i
odrzavaju je na nacin opisan u ovom priruéniku.
Garancija je objasnjena na potvrdi o garanciji ili izjavi
koju ste dobili prilikom kupovine.

Ova garancija vam pruza potvrdu da ¢e John Deere
zameniti svoje proizvode u slu€aju kvara u garanthom
roku. U nekim sluajevima, John Deere obezbeduje i
poboljSanja na terenu, Cesto besplatna za kupca, Cak i
ukoliko je garantni rok za proizvod istekao. U slu€aju
neodgovarajuceg kori¢enja opreme, ili modifikovanja

Zastiéene robne marke

opreme radi promene performansi mimo originalnih
fabri¢kih specifikacija, garancija se ponistava i
poboljSanja na terenu mogu biti uskraéena.

Ako niste prvi vlasnik ovog proizvoda, u vasem je
interesu da kontaktirate svog lokalnog prodavca John
Deere masSina da bi vas informisao o serijskom broju
ovog uredaja. Ovo ¢e pomoci da vas John Deere
ubuduce obavestava o bilo kojim problemima ili
poboljSanjima u vezi sa masinom.

DX,IFC5E-AB-05NOV25

John Deere vam je na usluzi

TS201—UN—15APR13
Zadovoljstvo kupaca je vazno za John Deere.

Nasi prodavci teze da vam obezbede brzu i efikasnu
uslugu snabdevanja delovima:

» Odrzavanje i servisni delovi da bi ste dobili podrsku za
sopstvenu opremu.

» Obuceni servisni tehni¢ari i neophodni alati za
dijagnostiku i popravku opreme.

* Dostupni su John Deere zamenski delovi, usluge
popravke i informacije o odrzavanju i popravci. Za
viSe informacija posetite deere.com ili deere.ca.

DX,IFC,JDS-A6-30SEP25

Zasti¢ene robne marke

AutoTrac™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
CommandCenter™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
Field Doc™ Zasticena robna marka kompanije Deere & Company
FurrowVision™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
GreenStar™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
iGrade™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
iPad™ Zasti¢ena robna marka kompanije Apple

iTEC™ Zasticena robna marka kompanije Deere & Company
JDLink™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
John Deere Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
RowSense™ Zasticena robna marka kompanije Deere & Company
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SeedStar™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
Service ADVISOR™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
StarFire™ Zasti¢ena robna marka kompanije Deere & Company
Voyager® Zasti¢ena robna marka kompanije ASA Electronics

ch177nn,1728451133747-A6-28MAY25

Upotreba i izlozenost displeja

VAZNO: John Deere monitore G5e CommandCenter
nemojte prati vodom pod pritiskom niti
potapati.

John Deere monitori G5e CommandCenter i povezani
prikljuéci su, kada su povezani ili priklju€eni, otporni na
vodu i praSinu u klasi IP65 kako bi izdrzali uslove koji
obi¢no postoje u poljoprivrednim primenama. Displej
moze da se Koristi u otvorenoj ili zatvorenoj kabini.
Treba izbegavati ekstremne uslove, na primer, pranje
displeja pod pritiskom ili potapanje displeja. Uklonite
displej iz ma8ine kada ga ne Kkoristite da biste spredili
njegovo izlaganje vremenskim uslovima u produzenim
periodima.

ch177nn,1676275764495-A6-04MAR25

Knjizara tehni¢kih informacija kompanije
John Deere

Funkcionalnost proizvoda mozda nije potpuno
prikazana u ovom dokumentu zbog izmena proizvoda
uvedenih nakon Stampanja. Procitajte najnoviji priru¢nik
za rukovaoca pre rukovanja. Da biste pribavili kopiju,
posetite prodavca opreme ili techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-A6-04AUG25

Priru¢nik za rukovaoca na ekranu

Priruénik za rukovaoca za displej G5 dostupan je na
displeju u aplikaciji Centar za pomo¢. Pogledajte deo
,Pomo¢ na ekranu“ (Onscreen Help) u odeljku
,Upoznavanje sa displejom“ (Display Introduction).

AL70325,000063C-A6-04MAR25

Preuzimanje azuriranja softvera

Proverite da li je displej aZzuriran najnovijim softverom.
Azuriranja softvera su na raspolaganju za preuzimanje
sa:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-A6-17JUN14
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Bezbednost

Proucite uputstva za bezbedan rad

Sledite bezbednosna uputstva

T81389—UN—28JUN13
Ovo je znak za upozorenje u vezi bezbednosti pri radu.
Kada vidite ovaj simbol na svojoj masini ili u ovom
priruéniku, budite na oprezu od moguce povrede.

Postupajte u skladu sa preporukama za mere opreza i
preporukama za bezbedan rad.

DX,ALERT-AG-29SEP98

Razumevanje poruka upozorenja

A OPASNOST

A UPOZORENJE
A PAZNJA

TS187—A6—08SEP03
Poruke - reCi upozorenja za—OPASNOST: (DANGER),
za OPREZNOST (WARNING), i za PAZNJA
(CAUTION)—se koriste uz simbol za vrstu opasnosti.
OPASNOST oznaava mesto ili podrucje sa najvecim
stepenom opasnosti.

Poruke upozorenja OPASNOST ili UPOZORENJE
nalaze se blizu mesta specificnih opasnosti. Porukom
upozorenja PAZNJA ukazuje se da su potrebne opste
mere opreza. Porukom upozorenja PAZNJA takode se
ukazuje se da su potrebne mere opreza navedene u
ovom priru¢niku.

DX,SIGNAL-A6-03MAR93

TS201—UN—15APR13
Pazljivo procitajte sve poruke o bezbednosti u ovom
uputstvu i na bezbednosnim oznakama na vasoj masini.
Drzite bezbednosne oznake u dobrom stanju. Zamenite
bezbednosne oznake koje su ostecene ili nedostaju.
Pobrinite se da nove komponente opreme i rezervni
delovi ukljuCe azurne bezbednosne oznake. Zamenske
bezbednosne oznake dostupne su kod vaseg John
Deere prodavca.

Na delovima i komponentama dobavljaéa mogu
postojati dodatne bezbednosne informacije koje nisu
navedene u ovom priru¢niku za rukovaoca.

Naucite kako da rukujete masinom i kako pravilno da
koristite kontrole. Nemojte dozvoliti da bilo ko rukuje
masinom bez uputstava.

Odrzavajte masSinu u ispravnom stanju. Neovlaséeno
prepravljanje masine moze da osteti funkcije i/ili smaniji
bezbednost i da utice na radni vek maSine.

Ako vam nije jasan neki deo ovog priru¢nika i potrebna
vam je pomoc¢, obratite se svom John Deere prodavcu.

DX,READ-A6-01AUG22
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Bezbednost

Odrzavanje vrsite na bezbedan nacin

TS218—UN—23AUG88
Pre pocetka rada budite sigurni da ste dobro razumeli
sve servisne postupke. Podrucje rada mora da bude
Cisto i suvo.

Nikad ne podmazujte, ne servisirajte niti pode3avajte
masinu dok je u pokretu. Drzite ruke, noge i delove
odece dalje od pokretnih delova. Iskljucite sve prenose
snage i oslobodite pritisak iz instalacija upotrebom
upravljackih elemenata. Spustite opremu na zemlju.
Zaustavite motor i obezbedite masinu. Ako je u opremi,
izvadite klju€, iskljucite akumulator i saekajte da se
masina ohladi.

Obezbedite oslonac za svaki deo masine koji mora da
se podigne zbog servisiranja.

Odrzavajte sve delove u dobrom stanju i pravilno
montirane. Odmah sanirajte oStecenje. Zamenite
pohabane ili pokvarene delove. Uklonite sve naslage
masti, ulja ili ostataka.

Na opremi koja se samostalno pokrece, iskljucite kabl
akumulatora za uzemljenje () pre nego $to izvrSite
podeSavanja na elektricnim sistemima ili zavarivanje na
masini.

Na vuéenim priklju€nim orudima, iskljuite kablovski
snop oZi¢enja sa traktora pre servisiranja komponenti
elektriCnog sistema ili zavarivanja na masini.

Pad prilikom &iS¢enja ili rada na visini moze da izazove
ozbilijne povrede. Koristite merdevine ili platformu kako

biste lakSe dosegli svaku lokaciju. Koristite &vrsta i
bezbedna uporista i rukohvate.

DX,SERV-A6-20JAN26

Pravilno koriSéenje stepenica i rukohvata

T133468—UN—15APR13
Sprecite padove sa masine kada se penjete ili silazite.
Odrzavaijte kontakt u 3 tatke sa stepenicima,
rukohvatima i ogradom stepenista.

Obratite posebnu paznju kada postoje klizavi uslovi
usled blata, snega ili vlage. Odrzavaijte stepenice Cistim,
bez masti ili ulja. Nikada ne skacite kada napustate
masinu. Nikada se ne penjite ili silazite sa maSine u
pokretu.

DX, WW,MOUNT-A6-120CT11

Bezbedno rukovanje elektri€cnim delovima i
nosac¢ima

TS249—UN—23AUG88
Pad u toku ugradnje ili zamene delova elektricne
instalacije montiranih na opremi moze prouzrokovati
ozbilijne povrede. Koristite merdevine ili platformu da bi
lakSe dohvatili bilo koji poloZaj za montaZu. Koristite
¢vrst i siguran oslonac za noge i ruke. Nemojte da
ugradujete ili uklanjate delove u vlaznim uslovima ili po
mrazu.

Ako ugradujete ili servisirate RTK baznu stanicu na
tornju ili drugim visokim strukturama, upotrebite
provereni penjac.

Ako ugradujete ili servisirate antenski stub prijemnika
sistema za globalno pozicioniranje koji se koristi na
nekom prikljuénom uredaju, upotrebite odgovarajucu

02A-2



Bezbednost

tehniku penjanja i nosite odgovarajuéu zastitnu opremu.
Antenski stub je teZak i moze biti nezgodan za
manipulisanje. Dve osobe su potrebne kada polozaiji za
montazu nisu pristupacni sa zemlje ili sa servisne
platforme.

DX,WW,RECEIVER-A6-24AUG10

Pravilno koristite elektronski displej

Elektronski displeji su sekundarni uredaji namenjeni da
pomognu operatoru pri izvodenju poljskih radova,
povecaju komfor i pruZze zabavu. Displeji nude Sirok
spektar funkcionalnosti, koriste se u mnogim
aplikacijama i mogu biti kori§¢eni sa drugim
sekundarnim uredajima kao $to su ruéni elektronski
uredaiji.

Sekundarni uredaj je bilo koji uredaj za &ije primarno
korid¢enje nije potrebno pokretati masinu. Rukovalac je
uvek odgovoran za bezbedan rad i kontrolu masine.

Da bi se sprecile povrede pri rukovanju masinom:

® Postavite displej prema uputstvima za instalaciju.
Uverite se da je uredaj osiguran i da ne ometa pogled
vozaca ili ometa rad operativnih kontrola masine.

® Ne dozvolite da vam displej odvlaci paznju. Budite
oprezni. Obratite paznju na masinu i okolinu.

® Ne menjajte podeSavanja i ne pristupajte funkcijama
koje duze koriste kontrole displeja dok se masina
kre¢e. Pre nego Sto pokuSate takve operacije
zaustavite masinu na bezbednom mestu i postavite
je u parkirni polozaj.

e Nikada ne postavljajte jacinu zvuka toliko glasno da
ne mozete Cuti okolni saobraca;j i vozila hithe pomoci.

Da bi se unapredio bezbedan rad, odredene funkcije
displeja se mogu onemoguciti, osim ako je kretanje
masine ograniceno i/ili ako je masina postavljena u
parkirni polozaj. ZaobilaZzenje ove mere zastite moze
krsiti vazeci zakon i moZe dovesti do ostecenja, ozbiljne
povrede ili smrti.

Dostupne funkcionalnosti displeja koristite samo kada
vam uslovi dopustaju da to radite na bezbedan nacin i u
skladu sa postoje¢im uputstvima. Uvek proverite
drzavna pravila o bezbednom upravljanju ili lokalne
saobracajne propise kada koristite bilo koji sekundarni
ureda;.

DX,ELEC,DISPLAY-A6-13JAN15

Drzite se dalje od jedinica za zetvu

/

ES 118 704

ES118704—UN—21MAR95
Sekad, svrdlo, kalem i ulazni valjci ne mogu biti potpuno
zasti¢eni zbog svoje funkcije. Drzite se dalje od ovih
pokretnih elemenata tokom rada. Uvek oslobodite
glavno kvadilo, iskljucite motor i izvadite klju€ pre
servisiranja ili ¢is¢enja masine.

FX,CUT-A6-21DEC90

Bezbedno koriséenje traktora

Opasnost od nesrece mozete da smanjite ako se
pridrzavate ovih jednostavnih mera predostroznosti:

e Koristite traktor samo za poslove za koje je
predviden, npr. za guranje, povlacenje, vucu,
aktiviranje i transport razne izmenljive opreme
predvidene za obavljanje poljoprivrednih radova.

e Rukovaoci moraju da budu mentalno i fizi¢ki
sposobni da pristupe platformi za rukovaoca i/ili
upravljackim elementima, kao i da bezbedno i
pravilno upravljaju masinom.

® Niposto nemojte da upravljate masinom ako ste
rastrojeni, iznureni ili narudenog zdravlja. Pravilan
rad masine zahteva potpunu paznju i svesnost
rukovaoca.

® Nije predvideno da se ovaj traktor koristi kao
rekreaciono vozilo.

® Procitajte ovaj priruénik za rukovaoca pre rukovanja
traktorom i pridrzavajte se uputstava za rukovanje i
bezbednost koja su data u priru€niku i postavljena na
traktor.

® Pridrzavajte se uputstava za rukovanje i postavljanje
balasta datih u priruéniku za rukovaoca u vezi sa
prikljuénom opremom/dodacima kao $to je predniji
utovarivac.

® Pratite uputstva navedena u priru€niku za rukovaoca
u svakoj montiranoj ili vuénoj masini ili prikolici. Ne
koristite kombinaciju traktor-masina ili traktor-
prikolica osim ako nisu ispra¢ena sva uputstva.

® Pre startovanja motora ili rukovanja, proverite da
nikoga nema u blizini masine, priklju¢ene opreme i
radne oblasti.

® DrZite se podalje od trodelnog poluznog sistema i
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Bezbednost

prihvatne poteznice (ako je opremljena) kada ih
kontroliSete.

® DrZite ruke, noge i delove odecée dalje od pokretnih
delova.

Saveti za voznju

e Nikada se ne penjite i ne silazite sa traktora koji se
krece.

® Zavrsite sa svom potrebnom obukom pre nego Sto
upravljate vozilom.

® Drzite svu decu i suviSno osoblje dalje od traktora i
ostale opreme.

® Nikada se ne vozite traktorom ako ne sedite na
sediStu sa sigurnosnim pojasem koje je odobrio John
Deere.

e Drzite sve zastitnike i zastitne limove na mestu.

e Koristite odgovarajuce vizuelne i zvu¢ne signale pri
rukovanju na javnim putevima.

® Pomerite se uz ivicu puta pre zaustavljanja.

® Smanijite brzinu pri skretanju, aktiviranju
pojedinanih kocnica ili zaobilaZenju opasnih
prepreka na neravnom terenu ili strmim nagibima.

e Stabilnost se smanjuje kada su priklju¢ni uredi u
visokoj poziciji.

® Spojite papucice kocnice zajedno za voznju po putu.

® Pumpajte pedalom kocCnice pri zaustavljanju po
klizavim povrSinama.

® Redovno Cistite branike i strani¢ne Stitnike

(blatobrani) ako su postavljeni. Ocistite prljavstinu
pre nego sto vozite po javnim putevima.

Sediste sa grejaCem i ventilacijom

® PreviSe zagrejan grejaC sediSta moze da izazove
opekotine ili da oSteti sediste. Da biste smanijili rizik
od opekotina, oprezno koristite greja¢ sedista u
duzem periodu, posebno ako rukovalac ne moze da
oseti promenu temperature ili bol na kozi. Nemojte
stavljati objekte na sediste, kao 5to su ¢Cebe, jastuk,
prekrivac ili sliéno, jer to mozZe dovesti do
pregrevanja grejaCa sedista.

Vuca tereta

e Budite paZljivi pri vuéi i zaustavljanju teskih tereta.
Zaustavni put se povecava sa brzinom i tezinom
vucenog tereta, i na padinama. Vuceni teret sa ili bez
koc&nica koji je suvie tezak za traktor ili se vuce
suviSe brzo, mozZe prouzrokovati gubitak kontrole.

® Vodite racuna o ukupnoj tezini opreme i njenom
opterecenju.

® Za vucu tereta koristite samo odobrene spojnice da
biste izbegli otpor u zadnjem delu.

Parkiranje i napustanje traktora

® Pre demontaze, iskljuCite selektivne upravljacke
ventile, iskljucite prikljucno vratilo, zaustavite motor,
spustite prikljuéne uredaje/opremu na zemlju, stavite

priklju€ni uredaj/opremu upravljackih uredaja u
neutralnu poziciju i bezbedno angaZujete
mehanizam parkiranja, uklju€ujuéi parkirnu blokadu i
parkirnu ko€nicu. Dodatno, ako je traktor ostao bez
nadzora, uklonite klju¢ (ako je u opremi) i obezbedite
traktor.

® Ako ostavite menjac u brzini sa iskljuCenim motorom,
NECETE spreciti pomeranje traktora.

® Nikada ne prilazite priklju¢nom vratilu ili prikljucnoj
opremi dok rade.

® Pricekajte da se zaustave sva kretanja pre
servisiranja masine.

Ceste nezgode

Nebezbedan rad ili nepravilno kori§¢enje traktora moze
imati za posledicu nezgode. Obratite paznju na
opasnosti u radu traktora.

NajcesSc¢e nesrece koje ukljuCuju traktor su:

Prevrtanje traktora

Sudari sa motornim vozilima

Nepravilne procedure startovanja

Hvatanje u osovine priklju¢nog vratila

Padanje s traktora

Udarci i prikljetenja pri radu podiznog mehanizma

DX,WW,TRACTOR-AG-25NOV25

Bezbedno koriSéenje sistema vodenja

Ne Koristite sisteme vodenja na putevima. Uvek
iskljuCite (onemogucite) sisteme vodenja pre izlaska na
put. Ne pokuSavajte da ukljucite (aktivirate) sistem
navodenja prilikom transportovanja na putu.

Sistemi navodenja treba da pomognu rukovaocu da
efikasnije obavlja povezane operacije upotrebe.
Rukovalac je uvek odgovoran za putanju i bezbedan rad
masine. Sistemi za navodenje ne otkrivaju automatski ni
spreCavaju sudare sa preprekama, masinama ili drugim
vozilima.

Sistemi navodenja sadrZe aplikaciju za automatsko
upravljanje vozilom. To uklju€uje, ali ne moze biti
ograni¢eno na AutoTrac, iTEC, AutoTrac automatizaciju
zaokretanja, AutoTrac navodenje priklju¢nog uredaja
(pasivno), AutoTrac Universal, AutoTrac upravljac,
AutoTrac RowSense i Machine Sync.

Da se rukovalac i posmatraci ne bi povredili:

e Nikada se ne penjite i ne silazite sa masine u
pokretu.

® Proverite da li sumasina, prikljuni uredaj i sistem za
navodenje pravilno pode&eni.

- Ako koristite iTEC, AutoTrac automatizaciju
zaokretanja ili AutoTrac navodenje prikljuénih
uredaja (pasivno), proverite da li su definisane
precizne mede.
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Bezbednost

- Ako koristite opciju Machine Sync, proverite da li
je poCetna tacka prateceg vozila kalibrisana sa
dovoljnim razmakom izmedu masina.

e Uvek budite oprezni i obratite paznju na okolinu.

® Po potrebi, preuzmite kontrolu nad volanom da biste
izbegli opasnosti u polju, posmatrace, opremu ili
druge prepreke.

® Prekinite sa radom ako loSa vidljivost umanjuje vasu
sposobnost da koristite masinu ili uodite ljude ili
prepreke na putanji masine.

e Kada birate brzinu maSine, razmotrite uslove polja,
vidljivost i konfiguraciju masine.

ch177nn,1660716404585-A6-23MAY 24

Pravilno koriSéenje sigurnosnog pojasa

TS1729—UN—24MAY 13
U slu€aju prevrtanja izbegavajte povrede izazvane
sudarom ili smrt.

Ova masina je opremljena konstrukcijom za zastitu pri
prevrtanju (ROPS). KORISTITE sigurnosni pojas kada
radite sa ROPS-om.

e Drzite kop&u i povucite sigurnosni pojas preko tela.
® Umetnite rezu u bravu. Slusajte dok se ne Cuje klik.

® Povucite kopCu sigurnosnog pojasa da biste se
uverili da je pojas bezbedno pri¢vrscen.

e Udobno postavite sigurnosni pojas preko kukova.

Zamenite kompletan sigurnosni pojas ako montazni
sklop, kopé&a, pojas ili naprava za uvlacenje pokazuju
znake ostecéenja.

Proveravaijte sigurnosni pojas i njegov montazni sklop
barem jednom godisSnje. Pri tome treba obratiti posebnu
paznju na mesta ucvrscenja ili osStecenja na pojasu, kao
npr. rezove, ispadanje vlakana, izrazitu istroSenost,
promenu boje ili habanjem istroSena mesta. Zamenu
vrsiti isklju€ivo rezervnim delovima koji odgovaraju
specifikacijama za vasu masinu.

DX,ROPS1-A6-22AUG13

Bezbedno parkiranje masine

TS230—UN—24MAY89
Pre rada na masini:
® Spustite svu opremu na tlo.

® Zaustavite motor i obezbedite masinu. Ako je u
opremi, izvadite klju¢ pre napustanja masine koja je
ostala bez nadzora.

e Otkacite traku za uzemljenje akumulatora.

e Okatite oznaku "NE PUSTAJTE U RAD" na
platformu za rukovaoca.

DX,PARK-A6-25NOV25

Sediste za obuku

TS1730—UN—24MAY13
Sediste za obuku, ako postoji, je predvideno samo za
obuku rukovaoca ili dijagnostiku problema na masini.

DX,SEAT,NA-A6-22AUG13
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KoriSéenje automatizovanih sistema
prikljuénog uredaja na bezbedan nacin

PC13793—UN—25MAY 11
Ne koristite automatizovane sisteme priklju¢ne opreme
na putevima. Uvek iskljucite (onemogucdite)
automatizovane sisteme prikljuéne opreme pre izlaska
na put. Ne pokuSavajte da ukljucite (aktivirate)
automatizovani sistem priklju¢ne opreme tokom voznje
po putu.

Automatizovani sistemi prikljuéne opreme treba da
pomognu rukovaocu da efikasnije obavlja operacije u
polju. Rukovalac je uvek odgovoran za putanju masine.

Automatizovani sistemi prikljuénog uredaja sadrze
aplikaciju za automatizaciju kretanja priklju¢nog
uredaja. To ukljuCuje, ali ne mora biti ograni¢eno na,
iGrade i Aktivno navodenje priklju¢nih uredaja.

Da se rukovalac i posmatraci ne bi povredili:

® Proverite da li su masina, prikljuéna oprema i
automatizovani sistemi pravilno podeSeni.

e Uvek budite oprezni i obratite paznju na okolinu.

® Po potrebi, preuzmite kontrolu nad masinom da biste
izbegli opasnosti u polju, posmatrace, opremu ili
druge prepreke.

® Prekinite sa radom ako loSa vidljivost umanjuje vasu
sposobnost da koristite masinu ili uocite ljude ili
prepreke na putanji masine.

ch177nn,1660716425482-A6-17AUG22

Sprecite kontakt sa fluidima pod visokim
pritiskom

X9811—UN—23AUG88
Periodi¢no (najmanje jednom godis$nje) proveravajte
hidrauli¢na creva. Proveravajte da li postoje curenja,
uvrtanja, rezovi, pukotine, nagrizenosti, mehurovi,
korozija, otkrivene pletene Zice ili neki drugi znakovi
habanja ili oSteéenja.

Smesta zamenite pohabane ili odte¢ene sklopove creva
rezervnim delovima koje je odobrio John Deere.

Tecnost koja izlazi pod pritiskom moze prodreti pod
kozu i prouzrokovati teSke povrede.

Izbegnite opasnost ispustanjem pritiska iz hidrauli¢nih ili
drugih cevi pre njihovog odvajanja. Zategnite sve
priklju¢ke pre nego Sto primenite pritisak.

PretraZzite mesta moguceg curenja pomo¢u komada
kartona. Zastitite ruke i telo od te€nosti pod visokim
pritiskom.

U sluéaju slu€ajnog ubrizgavanja u kozu, potrazite hitnu
hirurSku pomoc.

DX,FLUID-A6-05NOV25

Procitajte priruénike za rukovaoce za
ISOBUS upravljace

Osim za GreenStar, ovaj displej se moze Koristiti i kao
uredaj za prikazivanje za svaki ISOBUS upravlja¢ koji
ispunjava standard 1ISO 11783. To uklju€uje mogucénost
za upravljanje ISOBUS prikljuénim uredajima. Kada se
koristi na ovaj nacin, informacije i funkcije upravljanja
koje se nalaze na displeju obezbeduje ISOBUS
upravljac i one su odgovornost proizvodaca ISOBUS
upravlja¢a. Neke od ovih funkcija mogu da dovedu do
rizika za rukovaoca ili posmatraca. Procitajte Priru¢nik
za rukovaoca obezbeden od strane proizvodaca
ISOBUS upavljaca i pogledajte sve sigurnosne poruke u
priru¢niku i na proizvodu ISOBUS upavljacu pre
upotrebe.

NAPOMENA: ISOBUS se odnosi na standard ISO
11783

ch177nn,1660716458058-A6-17AUG22
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Izbegavanje nesrec¢a sa zadnje strane
masine

D)
—

PC10857XW—UN—15APR13
Pre pomeranja masine, uverite se da se na putanji
masine ne nalazi ni jedna osoba. Okrenite se i direktno
pogledajte da bi ostvarili najbolju mogucu preglednost.
Iskoristite neko lice da vam signalizira kada vozite
unazad ako vam je pogled zaklonjen ili ste blizu mesta
zaustavljanja.

Ne oslanjajte se na kameru da odredite rastojanje ako
su neka lica ili prepreke iza maSine. Sistem moze biti
ograni¢en mnogim faktorima uklju€ujuci pravila
odrZavanja, uslove sredine i radni opseg.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-A6-30AUG10

Sprecite strujni udar i pozare

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Oprema sa akumulatorskim napajanjem ili drugi izvori
elektricne energije proizvode strujni udar, varnice ili
elektricne lukove ukoliko dode do kratkog spoja.
Elektricni kratki spojevi mogu dosti¢i temperature koje
su dovoljno visoke da uzrokuju opekotine ljudi ili
paljenje ili topljenje obi¢nih materijala.

Da biste spredili povrede od strujnog udara, opekotine ili
potencijalne opasnosti od poZara, uvek iskljucite
napajanje akumulatora ili drugi izvor elektrine energije
na opremi pre instaliranja ili servisiranja:

e Uklonite stezaljku za uzemljenje (negativni prikljucak
[-]) akumulatora.

® QOdvojite i uklonite akumulator.

o |[skljucite glavni akumulator ili drugi izvor elektriéne
energije.
® |skljuCite opremu iz izvora elektriCne energije.

Usvoijite i postujte sve lokalne zakone i propise prilikom
instalacije elektricne opreme.

HC94949,0000487-A6-27JAN14

Izbegavajte elektricne vodove

4

PC13658—UN—08NOV11
Antena masine moze da bude dovoljno visoka da dode
u dodir s nisko spustenim elektriénim kablovima.
Sprecite teSke povrede od strujnog udara:

® Ne priblizavajte se nisko spustenim elektri¢nim
kablovima u toku rada ili transporta masine.

HC94949,0000488-A6-24JAN14

Pravilno rastojanje tokom autonomnog
rada

Da bi se pokrenula autonomija, daljinski rukovalac mora
da bude u okviru 450 metara (1500 ft) masine i
priklju€nog uredaja. Niko ne treba da bude u kabini kada
je autonomija daljinski odobrena. Rukovaoci i
posmatraci moraju da budu 16 m (50 ft) ili viSe udaljeni
od masine i prikljuénog uredaja pre odobravanja
autonomnih operacija. Kada masina i priklju¢ni uredaj
rade autonomno, rukovaoci i posmatraci uvek treba da
ostanu dalje 16 m (50 ft) ili viSe. Rukovaoci i posmatradi
nikada ne bi trebalo da budu na putu masine i
priklju€nog uredaja.
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APY76278—UN—04AUG22
bvvmsit,1656505908907-A6-24FEB25

Voznja u masini tokom autonomnog rada

Ako rukovalac izabere rezim Suvoznja, masina ¢e
zahtevati da rukovalac ostane u sediStu. Ne napustajte
sediste i ne pokudajvate da napustite kabinu platforme
rukovaoca dok je masina u pokretu. Madina moze
iznenada i naglo da se zaustavi u svakom trenutku.
Uverite se da nosite sigurnosni pojas u svakom trenutku
dok je masina u pokretu, inate moze doéi do povrede.

Sistem prati prekidac sediSta i sprovodi rezim rada. Ako
rukovalac napusti sediste dok radi autonomno, masina
se zaustavlja i autonomija se iskljuCuje. Sistem
prebacuje menjac u parkirni poloZaj i motor ostaje da
radi. Niko ne treba da bude u kabini kada je autonomija
daljinski odobrena.

bvvmsit,1656506279470-A6-27FEB25

02A-8
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Autonomna bezbednost

Ova poruka ukazuje na to da je rukovalac pokrenuo
proces prelaska masine sa ru¢nog rada na potpuno
autonomni rad.

A WARNING

The autonomy system is
about to be activated.

To avoid bystander injury,
ensure the area around and
under the machinery is
clear before approving
autonomous operation,

APY76282—UN—28JUL22
Upozorenje

NAPOMENA: Pojavijuje se poruka upozorenja o
prelasku na autonomiju nakon pritiska na dugme
Pokretanje autonomije u aplikaciji Operations
Center Mobile.

NAPOMENA: To je neophodno za ulazak u aktivno
stanje sistema autonomije i prebacivanje
autonomnog upravljanja na masinu.

bvvmsit,1657202622886-A6-03FEB25

Bezbednosno upozorenje — detektovan
AutoTrac sistem

A\ OPREZNOST

Detektovan je automatski sistem vodenja.
Aktiviranje sistema vodenja na putevima moie
izazvati gubitak kontrole nad masinom.

Da bi se sprecila smrt ili ozbiljne povrede,
onemogucite sistem vodenja pre ulaska na
puteve.

PC27620—A6—23APR20
Ova poruka se prikazuje prilikom pokretanja masina sa
instaliranim automatskim sistemom za navodenje.

ch177nn,1660716819242-A6-17AUG22

Bezbednosno upozorenje — neprohodna
meda

A\ WARNING

Approaching Impassable Boundary
The planned path intersects with an impassable
area.

To avoid injury, evaluate surroundings. If
necessary, take control of machine.

(77 Check this box to disable impassable boundary notification for
') this field

PC661534—UN—01FEB25
AutoTrac automatizacija zaokretanja

Ova poruka se pojavljuje kada putanja masine preseca
neprohodnu medu kada je aktivna AutoTrac
automatizacija zaokretanja.

ch177nn,1738560303121-A6-02FEB25

Bezbednosno upozorenje — ISOBUS
upravljaé

A\ OPREZNOST

Otkriven je ISOBUS kontroler. Nepravilno
rukovanje moZe izazvati nefeljeno kretanje
maégine.

Da posmatra€ ne bi nastradao ili da se ne bi
tesko povredio, treba da razumete kako ovaj
prikaz koristi funkcije magine.

Profitajte uputstvo za rukovaoca za ISOBUS
kontroler.

PC27622—A6—11MAR20
Ova poruka se prikazuje kada sistem detektuje ISOBUS
kontroler. Dodatne informacije se nalaze u odeljku
.ProCitajte priru¢nik za rukovaoca za ISOBUS
kontrolere® u odeljku ,Bezbednost®.

AL70325,0000563-A6-19NOV25
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Bezbednosno upozorenje —
Neodgovarajuéi rad ISO Aux

A\ OPREZNOST

Nepravilno rukovanje moie izazvati neZeljeno
kretanje priklju€éne promene.

Da posmatrac ne bhi nastradao ili da se ne bi
teiko povredio, treba omoguciti sledece:

- Korisnici znaju koja je funkcija mapirana sa
kojom komandom

- Komande su pravilno oznafene

Izaberite PRIHVATI da omogudite ISO Pomocni.

PC27623—A6—11MAR20
Ova poruka se prikazuje kada rukovalac ruéno omoguci
ISO Aux kontrolu.

AL70325,0000564-A6-210CT22

Bezbednosno upozorenje — ISO Aux
€arobnjak

A\ OPREZNOST

Komande masine ostaju aktivne u Carobnjaku
za dodeljivanje.

Nepravilan izbor moZe da izazove neZeljeno
kretanje priklju€ne opreme,

Da biste izbegli povrede:

- Proverite da li je prostor oko masSine ogiscen

- Identifikujte ISO Aux ulazne uredaje dostupne
u Carobnjaku za dodeljivanje pre dodele
zadataka

Izaherite "PRIHVATI" da biste omogudili
Carobnjaka za dodeljivanje.

PC27901—A6—23APR20
Ova poruka se javlja kada prikaz detektuje kompatibilni
ISOBUS kontroler i komandnu palicu.

AL70325,00005D5-A6-03APR20

Bezbednosno upozorenje — ISO Aux
konfiguracija

A\ OPREZNOST

ISO pomocna konfiguracija je promenjena.
Idite na stranicu "Pode3avanje komandi" da
biste pregledali konfiguraciju.

Nepravilno rukovanje moie izazvati neZeljeno
kretanje priklju€ne promene.

Da posmatrac ne bi nastradao ili da se ne bi
teiko povredio, treba omoguciti sledede:

- Korisnici znaju koja je funkcija mapirana sa
kojom komandom

- Komande su pravilno oznaene

PC27624—A6—11MAR20
Ova poruka se prikazuje kada sistem detektuje ISOBUS
kontroler sa ISO Aux funkcijom i (ili) kada je
konfiguracija ISO Aux kontrole izmenjena tokom
vremena rada. Na primer, dodat je novi ulaz ili priklju¢ni
uredaj.

AL70325,0000565-A6-210CT22

Bezbednosno upozorenje — ponovno
pokretanje sistema

A\ PAZNJA

Tokom ponovnog pokretanja sistema:
- Sve aplikacije bice isklju€ene bez obave3tenja
- Nede se prikazivati poruke sistema

Da bi se sprecile povrede, postavite masinu u
parkirni poloZaj tokom procesa ponovnog
pokretanja.

Izaberite PRIHVATI za ponovno pokretanje
sistema.

PC27625—A6—11MAR20
Ova poruka se prikazuje kada se na displeju javi greska
zbog koje je neophodno ponovno pokretanje sistema.

AL70325,0000566-A6-210CT22
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Bezbednosne oznake

Bezbednosno upozorenje — instaliranje
softvera

A\ PAZNJA

U toku instalacije softvera:

-Sve aplikacije ce biti isklju€ene
-Nece biti prikazana nijedna sistemska poruka

Da biste spreéili povrede, postavite maginu u
parkirni poloZaj i ne iskljucujte elektricno
napajanje tokom procesa instalacije.

PC27626—A6—11MAR20
Ova poruka se prikazuje kada se pokrene instaliranje
softvera.

AL70325,0000567-A6-210CT22

Odbacena elektri€na i elektronska oprema

PC17530—UN—06AUG13
Proizvodi oznaceni simbolom precrtane kante za
otpatke ukazuju na elektri¢nu i elektronsku opremu koja
se ne sme odlagati kao obi¢an komunalni ili ku¢ni otpad.

Posaljite elektricnu i elektronsku opremu, pribor i
ambalazu na recikliranje.

HC94949,00007E8-A6-16JUN15
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Bezbednosne nalepnice bez teksta

Polozaj bezbednosne nalepnice

1

PC28838—UN—200CT22
Plus

G5Univerzalni monitor

AN\ [l

PC28839—UN—200CT22
Univerzalni monitor G5

A—Polozaj bezbednosne nalepnice

ct47125,1666286400647-A6-200CT22

Razumevanje bezbednosnih nalepnica bez

teksta
TCT005498—UN—11SEP12

Na ovom uredaju su priévr§ceni bezbednosni znaci koji
ukazuju na potencijalnu opasnost. Opasnost je
predstavljena slikom trouglastog znaka upozorenja.
Druga sli¢ica informiSe o tome kako se povrede mogu
izbeci pravilnim postupanjem. Ove sigurnosne oznake,
mesta za njihovo postavljanje na opremi i njihova kratka
objasnjenja su prikazane u poglavlju Bezbednost.

Na delovima i komponentama dobavljaca mogu

postojati dodatne bezbednosne informacije koje nisu
navedene u ovom priru¢niku za rukovaoca.

ct47125,1666286428449-A6-03MAR25

Progcitajte priruénik za rukovaoca

--f_\--l

i

—/—

PC28680—UN—11MAY22
® Qvaj prirucnik za rukovaoca sadrzi vazne informacije
koje su neophodne za bezbedan rad uredaja.

® PaZljivo procitajte priruénik za rukovaoca pre rada sa
monitorom. Vodite raCuna o svim bezbednosnim
pravilima kako biste sprecili nezgode.

ct47125,1666207682979-A6-03MAR25
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Objavljivanja

Nazivi modela i brenda

Nazivi modela i brenda hardvera obuhvacéeni ovim
Priruénikom za rukovaoca su:

® G5MU - Univerzalni displej G5
e G5PU - G5™'S Univerzalni displej

ct47125,1665420655203-A6-100CT22

Identifikacija datumskog koda

Datumski kod na nalepnici proizvoda prikazan je
pomocu jedne od sledeéih metoda:

Metoda 1

JOHN DEERE
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
COMPONENT SERIAL NUMBER
XXXXXXXXXXXXX

P/N: XXXXXXXX ASSEMBLED IN XXX
MFG P/N: X000000xx (A)DATE CODE: YYYYMMDD
| DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

PC28833R—UN—040CT23
Metoda 1 nalepnice proizvoda

YYYYMMDD

| S W W’
© ©

PC25149—UN—20DEC17
Metoda 1 datumskog koda

A—Datumski kod (datum proizvodnje)
B—Godina proizvodnje

C—Mesec proizvodnje

D—Dan proizvodnje

Koristite datumski kod (A) na nalepnici proizvoda za
odredivanje datuma proizvodnje. "YYYY" (B) oznacava
godinu proizvodnje; "MM" (C) oznaGava mesec
proizvodnje; "DD" (D) oznacava dan proizvodnje.

NAPOMENA: Broj meseca proizvodnje je broj u opsegu
od 01 do 12.

Broj dana proizvodnje je broj u opsegu od 01 do 31.

Datumski kod
YYYY Godina proizvodnje | Primer:
2011, 2012, 2013....

MM Broj meseca za Primer:

godinu proizvodnje | 01, 02, 03...12
DD Broj dana za mesec | Primer:

proizvodnje 01, 02, 03...31
Metoda 2

JOHN DEERE

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
COMPONENT SERIAL NUMBER
XXXXXXXXXXXXX

P/N:z X0OKKXXX ASSEMBLED IN XXX
MFG P/N: XXXXXXXX DATE CODE: YYWW
L DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

PC28834R—UN—040CT23
Metoda 2 nalepnice proizvoda

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Metoda 2 datumskog koda

A—Datumski kod (datum proizvodnje)
B—Godina proizvodnje
C—Nedelja proizvodnje

Koristite datumski kod (A) na nalepnici proizvoda za
odredivanje datuma proizvodnje. "YY" (B) oznadava
godinu proizvodnje; "WW" (C) oznagava nedelju
proizvodnije.

NAPOMENA: Broj nedelje kalendarske godine
proizvodnje je broj u opsegu 01-52.

Datumski kod

YY Godina proizvodnje | Primer:
11,12, 13....
ww Broj nedelje za Primer:
godinu proizvodnje | 01, 02, 03...52

AL70325,0000520-A6-040CT23

Obavestenje Savezne komisije za
komunikacije

G5Univerzalni monitor P'US

John Deere monitor od 12,8"
Univerzalni monitor G5

Monitor John Deere od 10,1"

Ovi uredaji se moraju koristiti u stanju u kom ih je
isporucila firma John Deere Ag Management Solutions.
U slucaju bilo kakve izmene ili modifikacije uredaja bez
izriCitog pismenog odobrenja firme John Deere Ag
Management Solutions, korisnik mozZe da izgubi
ovlaséenje da koristi ove uredaje.

ch177nn,1660716978548-A6-090CT22
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Objavijivanja

Sjedinjene Drzave—Obavestenja Savezne
komisije za komunikacije (FCC) za
korisnika

Univerzalni monitor John Deere G5

Univerzalni displej John Deere G57'“¢

Ovi uredaji se moraju koristiti u stanju u kom ih je
isporucila firma John Deere Ag Management Solutions.
U sluc€aju bilo kakve izmene ili modifikacije uredaja bez
izriCitog pismenog odobrenja firme John Deere Ag
Management Solutions, korisnik mozZe da izgubi
ovlaséenje da koristi ove uredaje.

Ovaj uredaj je u skladu sa delom 15 pravilnika FCC.
Prilikom koriS¢enja moraju da budu ispunjena sledeca
dva uslova:

(1) Ovaj uredaj ne sme da prouzrokuje Stetne smetnje, i

(2) Ovaj uredaj mora da prihvati bilo koje smetnje,
ukljuujuci smetnje koje mogu da prouzrokuju nezZeljen
rad uredaja.

Testiranjem je utvrdeno da ova oprema ispunjava
ogranienja za digitalne uredaje klase B koja su

Evroazijska ekonomska unija — EEU

definisana u delu 15 Pravilnika FCC. Ova ogranicenja
su osmisljena tako da pruze prihvatljivu zastitu od
Stetnih smetnji u stambenim naseljima. Ova oprema
generise, koristi i moze da emituje radiofrekvencijsku
energiju i, ukoliko se ne instalira i ne koristi u skladu sa
uputstvima, mozZe da prouzrokuje Stetne smetnje u
radio-komunikaciji. Medutim, ne postoji nikakva
garancija da do smetnji ne¢e doc¢i kod odredene
instalacije. Ako ova oprema prouzrokuje Stetne smetnje
pri prijemu radio i televizijskih signala, $to moze da se
utvrdi isklju€ivanjem i uklju€ivanjem opreme, korisniku
se preporucuje da pokusa da otkloni smetnje primenom
jedne od sledeéih mera ili vide njih:

® da promeni orijentaciju ili lokaciju prijemne antene;

® da poveca rastojanje izmedu opreme i prijemnika;

® da priklju¢i opremu na uti¢nicu koja se ne nalazi u
istom kolu kao prijemnik;

Obratite se za pomo¢ prodavcu ili iskusnom radio/TV
tehnicaru.

ch177nn,1660716989167-A6-110CT22

Eurasian Economic Union

Product: G5 Universal Display
Model: G5SMU

Eurasian Group Kazakhstan

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Pargque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

PC29164—UN—31JUL23

G5 univerzalni displej za EAC na engleskom jeziku

03-2



Objavijivanja

EBpaszvicknii JkoHoMuyecknin Cor3

WHdopMaumna o NpoayKuMM, MMeloWer 3HaK CooTeeTCTBMA TpeboBaHnAM TeXHWYeCcKux pernamenTtoe EADC
MzrotoeuTtens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
MpoaykT: YHMBepcanbHbli aucnnen G5

Mogenb: GSMU

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe M agpec YNOAHOMOYEHHOrO NpeacTaBnTena Ha TeppuTopui EBpazMicKoro 3KOHOMUYECKoro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KazaxcraH

Appec: r. ActaHa, MMKpopaioH KapaoTkenb, yn. KazauT, A. 1/1, 4-A aTax

Ona nonyyeHna TeXHWYECKoM noanepxKy obpaluaiTecs K aunepy, ob6CnyXUMBaloWeMy Bally OpraHu3aumio.

ERL

PC29170—UN—31JUL23
G5 univerzalni displej za EAC na ruskom jeziku
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Objavijivanja

Eypasnanklk IKOHOMWKANbIK ofak

EA20 TexHWKanblkK WapTTapbiHbiH TananTapbiHa calikecTik benrici bap eHimgep Typanbl aknapaTt
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
©Him: G5 ambeban aucnneii

Ynri: GS5MU

3aywiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazunanblk 3KOHOMMKANbIK 043K ayMarblHAarbl Y3KINeTTi ekingiy ataysl MeH MeKeHXaibl: EBpazunansik
Ton KazakctaH

MexeHxalbl: ACTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafbiH ayaaHol, KazanTt keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabart

TexHUKanbIK Kongay any ywiH aunepre xabpnacbiHbI3.

EAL

PC29175—UN—31JUL23
ct47125,1686771878208-A6-31JUL23
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Objavijivanja

Evroazijska ekonomska unija — EEU

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Universal Display

Model: G5PU

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29165—UN—31JUL23
G5™"S univerzalni displej za EAC na engleskom jeziku
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Objavijivanja

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Universal Display

Model: G5PU

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29165—UN—31JUL23
G5™"S univerzalni displej za EAC na ruskom jeziku
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Objavijivanja

Eypasvansik 2KOHOMWKaNbIK 0fak

EA30 TexHWKanelK wWapTTapelHblH TananTapeiHa calkecTtik benrici bap eHimaep Typanbl aknapat
©upipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5Plus ambeban aucnneii

Ynri: GSPU

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6yneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazvAnbiK 3KOHOMWKANbIK 008K ayMafFblHAAFb YOKiNeTTi ekingiH ataybl MeH MeKeHXakbl: EBpasuanblk
Ton KaszakcraH

MekeHxalibl: AcTaHa Kanacsl, "KapaeTken" warbiH ayaausl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-Kabat

TexHuKanbik Kongay any ywin aunepre xabpnacbiHbis.

ERL

PC29176—UN—31JUL23
ct47125,1690811532121-A6-31JUL23
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Objavijivanja

EU—Ilzjava o usaglasenosti
Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A.
Dolepotpisani ovim potvrduje da:

Proizvod: Univerzalni G5
Model(i): G5MU

ispunjava(ju) sve relevantne odredbe i osnovne zahteve sledeéih direktiva:

Direktiva Broj METODA IZDAVANJA SERTIFIKATA
Zabrana opasnih supstanci 2011/65/EU Clan 7 Direktive
Direktiva o elektromagnetnoj kompatibilnosti 2014/30/EU Prilog Il Direktive

Proizvod je u skladu sa sledeéim standardima i/ili drugim normativnim dokumentima:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982
ISO 13766-1

Ime i adresa osobe iz Evropske zajednice, ovlaS¢ene za sastavljanje tehniCke konstrukcione datoteke:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Korisni¢ka podrska

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Ova izjava o usaglasenosti se izdaje pod punom odgovorno$éu proizvodaca.

Mesto davanja izjave: Urbandale, IA

Datum davanja izjave: 28. novembar 2022. Ime: Erik Rejns
Proizvodni pogon: Deere & Company, Moline, IL 61265 Naslov: Globalni rukovodilac inZenjeringa elektronskog
hardvera

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669665329618-A6-01DEC22
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Objavijivanja

EU - Izjava o usaglasenosti
Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A.
Dolepotpisani ovim potvrduje da:

Ime proizvoda: G57"“ Univerzalni displej
Model(i): G5PU

ispunjava(ju) sve relevantne odredbe i osnovne zahteve sledeéih direktiva:

Direktiva Broj METODA IZDAVANJA SERTIFIKATA
Zabrana opasnih supstanci 2011/65/EU Clan 7 Direktive
Direktiva o elektromagnetnoj kompatibilnosti 2014/30/EU Prilog Il Direktive

Proizvod je u skladu sa sledeéim standardima i/ili drugim normativnim dokumentima:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982
ISO 13766-1

Ime i adresa osobe iz Evropske zajednice, ovlaS¢ene za sastavljanje tehniCke konstrukcione datoteke:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Korisni¢ka podrska

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Ova izjava o usaglasenosti se izdaje pod punom odgovorno$éu proizvodaca.

Mesto davanja izjave: Urbandale, IA

Datum davanja izjave: 28. novembar 2022. Ime: Erik Rejns
Proizvodni pogon: Deere & Company, Moline, IL 61265 Naslov: Globalni rukovodilac inZenjeringa elektronskog
hardvera

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669665340574-A6-01DEC22
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Objavijivanja

UK - izjava o usaglasenosti

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Dolepotpisani ovim potvrduje da:

Proizvod: Univerzalni displej G5

Model(i): G5MU

ispunjavaju sve relevantne odredbe i osnovne zahteve sledecih propisa u UK:

PROPIS Broj METODA IZDAVANJA SERTIFIKATA
Propisi o elektromagnetnoj kompatibilnosti S.1. 2016 / 1091 Plan 2, modul A
Propisi koji se ti€u ogranienja upotrebe S.1. 2012 / 3032 Deo 2, poglavlje 12

odredenih opasnih supstanci u elektri¢noj i

elektronskoj opremi

Proizvod je u skladu sa slede¢im standardima i/ili drugim normativnim dokumentima:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Ime i adresa osobe ovlaSéene da sastavi tehnicku i konstrukcionu dokumentaciju:

John Deere Ltd.
Harby Road

Langar
Nottinghamshire
NG13 9HT

Ujedinjeno Kraljevstvo

EUConformity@JohnDeere.com

Ova izjava o usaglasenosti se izdaje pod punom odgovorno$¢u proizvodaca.

Mesto davanja izjave: Urbandale, lowa, SAD

Datum davanja izjave: 28. novembar 2022. Ime: Erik Rejns

Proizvodni pogon: Deere & Company, Moline, IL 61265 Naslov: Globalni rukovodilac za elektronski hardver

Uvoznik proizvoda za poljoprivredu i travnjake: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Ujedinjeno Kraljevstvo
Uvoznik proizvoda za Sumarstvo: John Deere Forestry Ltd - Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Ujedinjeno

Kraljevstvo

Uvoznik konstrukcije: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Ujedinjeno

Kraljevstvo

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669665360723-A6-01DEC22
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Objavijivanja

UK - izjava o usaglasenosti

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Dolepotpisani ovim potvrduje da:

Proizvod: G5 Univerzalni displej

Model(i): G5PU

ispunjavaju sve relevantne odredbe i osnovne zahteve sledecih propisa u UK:

PROPIS Broj METODA IZDAVANJA SERTIFIKATA
Propisi o elektromagnetnoj kompatibilnosti S.1. 2016 / 1091 Plan 2, modul A
Propisi koji se ti€u ogranienja upotrebe S.1. 2012 / 3032 Deo 2, poglavlje 12

odredenih opasnih supstanci u elektri€noj i

elektronskoj opremi

Proizvod je u skladu sa slede¢im standardima i/ili drugim normativnim dokumentima:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Ime i adresa osobe ovlaSéene da sastavi tehnicku i konstrukcionu dokumentaciju:

John Deere Ltd.
Harby Road

Langar
Nottinghamshire
NG13 9HT

Ujedinjeno Kraljevstvo

EUConformity@JohnDeere.com

Ova izjava o usaglasenosti se izdaje pod punom odgovorno$éu proizvodaca.

Mesto davanja izjave: Urbandale, lowa, SAD

Datum davanja izjave: 28. novembar 2022. Ime: Erik Rejns

Proizvodni pogon: Deere & Company, Moline, IL 61265 Naslov: Globalni rukovodilac za elektronski hardver

Uvoznik proizvoda za poljoprivredu i travnjake: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Ujedinjeno Kraljevstvo
Uvoznik proizvoda za Sumarstvo: John Deere Forestry Ltd - Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Ujedinjeno

Kraljevstvo

Uvoznik konstrukcije: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Ujedinjeno

Kraljevstvo

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669665376134-A6-01DEC22
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Rad — uvod u monitor

John Deere G5 i G57'S univerzalni displej

PC28491—UN—12AUG22
G5 Univerzalni displej (10,1 inca)

PC28490—UN—26MAY21
G5 univerzalni displej (12,8 inéa)

PC28511—UN—13JUL21

Komponente G5 univerzalnog displeja

A—Dugme za napajanje
B—Priklju¢ak za video
C—Ethernet ulaz
D—26-pinski konektor masine
E—USB ulazi

e
PC28512—UN—13JUL21
G5™“s komponente univerzalnog displeja

A—Dugme za napajanje
B—Priklju¢ak za digitalni video
C—Ethernet ulaz

D—26-pinski konektor masine
E—USB ulazi

F—Priklju¢ak za proSireni displej
G—Pomo¢ni 26-pinski konektor

Univerzalni displeji G5 su dizajnirani za maksimalno
jednostavno korid¢enje i produktivnost. Univerzalni
displej G5 ima interfejs prilagoden korisniku koji
obezbeduje jednostavno podeSavanje i pokretanje
operacija. Modeli univerzalnog displeja G5 su modeli
displeja G5 (10,1 ing&) i G57"“ (12,8 in¢a).

Ponovno pokretanje G5 univerzalnog displeja

A PAZNJA: Spredéite potencijalne povrede.

Proverite da li je masina u parkiranom rezimu i
da li odrzava elektri¢no napajanje tokom
procesa instalacije. Prilikom ponovnog
pokretanja displeja:

Sve aplikacije ¢e biti ugasene.
Nece se prikazivati poruke sistema.

NAPOMENA: Neke upravijacke jedinice priklju¢nog
ponovno pokretanje. Upotreba tastera za napajanje
(A) moZe uzrokovati probleme u komunikaciji sa
ovim upravljackim jedinicama.

® Toplo pokretanje: Dogada se kada je maSina
pokrenuta kljuéem u periodu od 24 sata od
poslednjeg puta kada je maSini pokrenuta klju¢em.
Da biste izvrsili toplo pokretanje, pritisnite taster za
napajanje. Kada se napajanje displeja iskljuéi,
ponovo pritisnite taster za napajanje.

e Hladno pokretanje: Dogada se kada je maSina
isklju€ena klju€em duZe od 48 sata ili kada se
porukama na ekranu zahteva ponovno pokretanje
displeja (kao Sto je promena jezika ili dodavanje
sekundarnog displeja).

NAPOMENA: Nakon svakih 20 toplih pokretanja,
monitor obavlja hladno pokretanje.
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Postoje slede¢e dodatne metode za obavljanje hladnog
pokretanja:

® Drzite taster za napajanje 4 sekunde dok displej ne
pocne da se ponovo pokrece.

e Uklonite napajanje na displeju:
a. Odvojite priklju¢ak sa 26 iglice sa jedinice displeja.
b. Odvojite akumulator na masini.

® Promena jezika.

® Promena numeri¢kog formata.

® Promena mernih jedinica.

USB ulazi

Za najbolju zastitu od vode i praSine, uverite se da su
USB poklopci na svom mestu kada USB ulazi (E) nisu u
upotrebi.

Prosireni monitor

[2]w

*[

Dugme "Promena”

PC28687—UN—25AUG22

NAPOMENA: Prosireni monitor je dostupan samo na
G57" CommandCenter i G5™' univerzalnom
displeju.

ProSireni monitor je sekundarni displej koji se koristi za
prikazivanje druge otvorene aktivne strane.

A PAZNJA: Izbegavajte rizike od povreda.

Proverite da li je masina u parkiranom rezimu i
da li odrzava elektricno napajanje tokom
procesa instalacije. Prilikom ponovnog
pokretanja displeja:

Sve aplikacije ¢e biti ugasene.
Nece se prikazivati poruke sistema.

NAPOMENA: Pre ugradnje ili odvajanja sekundarnog
displeja zavrsite ve¢ zapocet rad u bilo kojim
poljima.

Kada se sekundarni prikaz detektuje ili ukloni, potrebno
je izvrSiti ponovno pokretanje sistema.

Izaberite taster "Promena" da biste preneli otvorenu
aktivnu stranu na sekundarni displej. Sve
funkcionalnosti prenete aktivne strane ostaju aktivhe na
proSirenom monitoru. Sledeéa aktivna strana u
aktivnom nizu postaje aktivha strana na primarnom
prikazu.

Funkcija pomeranja kroz aktivne strane ostaje
omogucena na primarnom displeju; ipak, aktivha stana
preneta na sekundarni displej se uklanja iz rotacije.

Ponovo izaberite dugme za promenu da biste menjali
prikaz aktivnih stranica za pokretanje na monitorima.

ch177nn,1695632376227-A6-21MAY24

Struktura aktivne stranice
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PC28807—UN—20SEP22
Aktivna strana displeja

A—Meni

B—Softverski tasteri za precice

C—Dugmad za sledecu ili prethodnu aktivnu stranicu
D—Statusni centar

E—Aktivna stranica

F—Izbor naslovne trake/aktivne stranice

Meni (A) navodi sve aplikacije instalirane na displeju i
masini.

Softverski tasteri prec€ica (B) obezbeduju brz pristup
Cesto koriSéenim aplikacijama i funkcijama.

Tasteri za sledec¢u i prethodnu aktivnu stranu (C)
postoje na viSe aktivnih strana.

Izaberite podrucje oznaceno sa (D) da bi prikazali
Statusni centar. Vazne informacije za prikazane
funkcije se naznacene, kao $to je jacina GPS signala i
raspoloziva memorija podataka.

Aktivna strana (E) je konfigurisana pomocu aplikacije
MenadZzer rasporeda®“.

Izaberite naslovnu traku (F) da biste prikazali stranu
Izbor aktivne strane. Izaberite Zeljenu aktivnu stranu
sa liste dostupnih strana.

(Informacije o prilagodavanju radne strane potrazite u
aplikaciji MenadZer rasporeda®“.)

ch177nn,1663828436979-A6-22SEP22
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Meni

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Dugme Meni

Odabir dugmeta Meni navodi sve aplikacije instalirane
na displeju i masini. Izaberite kartice na levoj strani da
biste pogledali razli€ite grupe aplikacija.

NAPOMENA: Dostupne aplikacije se razlikuju u
zavisnosti od konfiguracije masine.

ch177nn,1661407173231-A6-25AUG22

Pomoé na ekranu

O,

APY76313—UN—21SEP22
Aplikacija centra za pomoc¢ i taster za prikaz informacija

Centar za pomoc¢ je dopuna Stampanom priru¢niku za
rukovaoca. Proditajte priru¢nike za rukovaoca pre
koris¢enja. Centru za pomo¢ moZze da se pristupi na tri
nacina:
1.Prelazak na aplikaciju Centar za pomo¢

a. lzbor menija

b. Izbor kartice aplikacije

c. Izbor Centra za pomo¢
2.1zbor precice Centra za pomoé¢
3.0znaka pitanja za stranicu aplikacije

ch177nn,1660546277630-A6-13JAN24

Statusni centar

PC28826—UN—22SEP22

Statusni centar

Statusni centar se nalazi u naslovnoj traci i naglasava
vazne informacije za funkcije prikaza, poput jaCine GPS
signala i obavestenja.

Izaberite opciju "Statusni centar" da biste prikazali
dodatne informacije u padaju¢em prozoru. ProSireni
Statusni centar pruza brzi pristup obavestenjima i
podeSavanjima.

NAPOMENA: Datum, vreme i prostor za skladiStenje
podataka su uvek prikazani u Statusnom centru.
Dodatne informacije se prikazuju u zavisnosti od
konfiguracije masine i obavestenja.

ch177nn,1660546440934-A6-21SEP22

Softverski tasteri za precice
O IAREEIRAE L

APY76316—UN—22SEP22
Softverski tasteri za precice

Softverski tasteri za precice prikazuju statusne
informacije i omogucéavaju brzi pristup aplikacijama i
funkcijama.

Softverski tasteri su uvek vidljivi duz donjeg dela aktivne
strane.

(Informacije o prilagodavaniju trake sa pre€icama
potrazite u aplikaciji "Menadzer rasporeda".)

ch177nn,1660546447921-A6-24MAY24

Licence monitora

Monitor zahteva odredene licence za pokretanje
odredene aplikacije.

Osnovna licenca

Osnovna licenca je potrebna za rad displeja G5.
Obratite se svom John Deere prodavcu opreme da biste

preneli osnovnu licencu sa monitora koji nije u funkciji
na novi monitor.

Kada displej nema osnovnu licencu, pristup je
ograni¢en na sledece aplikacije:
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Prikaz i zvuk
Dijagnosti¢ki centar

Menadzer softvera Aktiviranja hardvera
Jezik i jedinice Aktiviranja hardvera se instaliraju u fabrici ili prenose
Menadzer datoteka kao deo procesa prenosa za aktiviranje servisiranja.

Aktiviranja hardvera pruzZaju informacije softveru
prikaza za ispravnu funkcionalnost povezanog hardvera

ct47125,1705175156960-A6-24MAY 24

NAPOMENA: Podaci ne mogu da se izvoze bez
osnovne licence.

Dodatne licence

NAPOMENA: Licence mogu da se prenesu samo na
sliénu opremu (npr.

Dodatne licence su potrebne za otklju€avanje naprednih
funkcija monitora.

Prelazak na licencu

1.1zaberite Meni.

2.1zaberite karticu Sistem.

3.lzaberite aplikaciju MenadZer softvera.
4.|zaberite karticu Licenca.

Uz vazece licence su dostupne sledece funkcije:

AutoPath

AutoTrac

AutoTrac automatizacija zaokretanja
AutoTrac RowSense

Sinhronizacija podataka

Navodenje prikljuénog uredaja
Deljenje podataka u polju

ISOBUS TIM podesavanja
Sinhronizacija masine

Kontrola sekcija

Obratite se svom prodavcu John Deere opreme da biste
kupili licence.

Demo funkcije

U aplikaciji Menadzer softvera demo funkcije su
dostupne za isprobavanje funkcija na displeju. Plavo
svetlo pored funkcije pokazuje da je demo ukljucen.

Demo omogucava koriS¢enje u periodu od 15 sati po
isporuci iz fabrike. Na primer, demonstracija sistema
AutoTrac odbrojava od vece ka manjoj vrednosti samo
kada je aktivirana.

Predite na funkcije:
1.1zaberite Meni.
2.lzaberite karticu Sistem.

3.lzaberite aplikaciju MenadZer softvera.
4.1zaberite karticu Funkcija.
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Podesavanja ekrana

PC689856—UN—26SEP25
lkona Pode$avanja monitora

Aplikacija PodeSavanja monitora (Display Settings) na
kartici Sistem (System) podeSava neke konfiguracije
ekrana.

Datum i vreme

] Mutei-Display Settings (3
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PC689859—UN—26SEP25
Kartica ,Vreme i datum”

Informacije dobijene od aplikacije za datum i vreme se
koriste za nekoliko vaznih funkcija sistema. One
uklju€uju greske prilikom prijavljivanja, aktiviranja,
licenciranja i snimanja podataka.

Datum i vreme se automatski podeSavaju ako je GPS
prijemnik povezan i prima ispravan signal. U ovom
slucaju, podesite samo vremensku zonu.

Trenutni datum i vreme moZe se pronaci u bilo kom
trenutku izborom statusnog centra na vrhu glavne
aktivne strane.

NAPOMENA: Postavka datuma i vremena uti¢e na to
kako se podaci za navodenje i dokumentaciju
filtriraju na monitoru i u softveru radunara.

Prelazak na datum i vreme

1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Sistem.

3. |zaberite aplikaciju Datum i vreme.

Promena trenutnog datuma

5] mutti-Display Settings (7
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Kartica ,Vreme | datum”

A—Podesavanje datuma od strane korisnika
B—Datum odreden od strane GPS sistema

Datum se moze promeniti samo ako GPS nije povezan
ili GPS signal nije dostupan. U protivnom, GPS signal
odreduje datum.

Oblik datuma ne zavisi od GPS signala i moze se
promeniti u svakom trenutku.

1.0daberite dan, mesec i godinu.

2.Koristite tastaturu da unesete ta¢nu vrednost.

3.1zaberite Zavr§eno (Done) da primenite promene ili
Ponistavanje (Cancel) da bi se vratili na prethodnu
stranu bez primene promena.

Format datuma

1.1zaberite polje za format datuma.
2.0Odaberite Zeljeni format datuma sa liste.

3.Izaberite ZavrSeno (Done) da primenite promene ili
Ponisti (Cancel) da biste se vratili na prethodnu
stranu bez primene promena.

Promena trenutnog vremena

#
&

®

PC689854—UN—26SEP25
Ikona promene trenutnog vremena

A—Podesavanje vremena od strane korisnika
B—Vreme odredeno od strane GPS sistema

Trenutno vreme se moze promeniti samo ako GPS nije
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povezan ili ako GPS signal nije dostupan. U suprotnom,

GPS signal odreduje vreme.
Promena vremena

1.0daberite sat ili minut.
2.Koristite tastaturu da unesete ta¢nu vrednost.

3.1zaberite ZavrSeno (Done) da primenite promene ili
Ponistavanje (Cancel) da bi se vratili na prethodnu
stranu bez primene promena.

Vremenska zona i format vremena ne zavisi od GPS
signala i moZe se bilo kada promeniti.

Vremenska zona

1.0daberite kontinent ili okean i izaberite "Sledec¢e".
2.|zaberite drzavu i zatim Sledecée (Next).
3.1zaberite vremensku zonu i zatim Sledece.
4.Potvrdite izabranu vremensku zonu i izaberite OK.

Format vremena

Koristite radio dugme da bi izabrali 12-asovni ili 24-
¢asovni format.

Jezik i broj

Opcija Jezik i broj se koristi za promenu jezika, formata
brojeva.

Language Format
Guate & Time: Actiee Alternate
I m" . English J Espafiol

Sownd Muftber Foermat

—— T
1, 234855 B 123455

kil pde Dingdayy

PC689858—UN—26SEP25
Kartica ,Jezik i broj”

® Format jezika (aktivan i alternativni)
® Dugme za promenu jezika
® Format broja (decimalna tacka ili decimalni zarez)

Izaberite bilo koju karticu da promenite podeSavanja.
Prelazak na jezik i broj

1.1zaberite Meni.

2.|zaberite karticu Sistem.

3.1zaberite PodeSavanja ekrana.
4.1zaberite Jezik i broj.

Merne jedinice
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Kartica ,Merne jedinice”

Razli¢ita podeSavanja mogu biti kreirana za oba displeja
i za upravljacke uredaje koji su prikazani u ISOBUS VT.
Izaberite bilo koju karticu da promenite pode3avanja.

Prikaz
Izaberite engleske, metricke ili meSovite engleske.
ISOBUS VT

5 Display settings () B&3
e 8 Time ouer | mowin

WT Unies of Massure

U Fammr Umits of Maavure a3 Dhiplay

Unéts of Measurement  English |

Erightness Number Fermae 1,234 55 |
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Area | English/Mixed English (ac, sq i) |
iandly W ’
velurse  Enghish (gal) |

ilvigls Displas

PC689857—UN—26SEP25
ISOBUS VT

Moguce je da upravljacki uredaiji koji su prikazani u
ISOBUS VT imaju drugacije merne jedinice od ostalih
prikaznih. Uklonite znak za potvrdu sa KoriSéenje istih
mernih jedinica kao na displeju da bi omogudili
navedena polja za:

Merne jedinice

Format broja

Rastojanje

Povrsina

Zapremina

Masa

Temperatura

Pritisak

Sila

NAPOMENA: Moguce je da koristite iste merne jedinice
kao ekran.
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Osvetljenje
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PC684078—UN—26SEP25
Kartica Osvetljenje

Rezim osvetljenja
o Automatski rezim

Preporuceno je podeSavanje na automatski rezim.
Ovim se sinhronizuje osvetljenje prikaza sa
prekidacem za osvetljenje kabine. Ako je osvetljenje
kabine iskljuéeno, monitor je u dnevnhom rezimu. Ako
je osvetljenje kabine ukljuéeno, monitor je u nocnom
rezimu.

® Dnevni i noéni rezim
Izaberite jedan od reZima da sprecite sinhronizaciju

osvetljenja prikaza sa prekidaem za osvetljenje
kabine.

NAPOMENA: Izabrani reZim nec¢e podesiti osvetljenje
drugog monitora. Podesite osvetljenje tog prikaza u
njegovim podeSavanjima.

Podesavanja osvetljenja

Izaberite bilo koje dugme za podeSavanja da bi se
prikazala iskacuca strana za odgovarajuéi rezim
osvetljenja.

® Dan

® Noc¢

Za podeSavanja ,Dan” ili ,No¢” moguée je podeSavanje
razliCitog procenta osvetljenosti:

® Precizna tehnologija i udobnost
® Preglednost

Zvuk
B Display Sattings (7 n
Precision Technology & Camfort
Date & Time CommaraiCastor Clunerjit ol
Language & 1%
- 4
Units o1 Measure + & + o s
Brightness - o =
P L~ IEN
Sranchy Wode
Whultigle Dinglayy

PC689861—UN—26SEP25
Kartica Zvuk

Promenite jacinu zvuka monitora izborom dugmeta za
povecanje (+) ili smanjenje (-) za:
e CommandCenter

e Stub u uglu
® |nfotainment

Rezim pripravnosti

Date & Time -
- | (@) standhy
Wity of Measure
Erighiness
tound

|

Muleple Dl

PC689862—UN—26SEP25
Kartica Rezim pripravnosti

NAPOMENA: Rezim pripravnosti nije dostupan na
prskalicama. Taster "ReZim pripravnosti” se koristi
za iskljuCivanje displeja.

Koristite rezim pripravnosti da biste monitor ubacili u
rezim ustede energije.
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ViSe monitora

Fettingy
Date & Time
Advanced Setup None
Language & iy Mode Other Drsgiayt Detecied
Bumber
unils o Measre Fumetions ON/OFF Priority
Frecision Ag Applications ON Priority 1
Brightmeis ISOBUS [mplament Viewer 1 oM Priosity 1
1SOBUS [mplement Viewer 2 OFF
a— 1508US Certificaton oM
Task Controller ON Prigsity 1
File Serves ON Prigrity 1

FHandby Mode

I Wbultiphe Displanys Bt
PC689860—UN—26SEP25

Kartica ,Vise monitora”

NAPOMENA: Pojedinacna promena ovih podesavanja
se NE preporucuje.

ViSe prikaza na masini se Cesto koristi za istovremeno
pruzanje razli€itih vrsta informacija rukovaocu, sto
omogucava bolju kontrolu, nadgledanje i donoSenje
odluka.

Postoje dva nacina za koriS¢enje viSe prikaza. Oba
monitora mogu da budu Precision Ag monitori, ili samo
jedan od njih

moze da bude Precision Ag monitor, dok drugi moze da
bude dodatni monitor. Konfiguracija podeSavanja viSe
prikaza je neophodna samo prilikom kori§¢éenja dva
prikaza za preciznu poljoprivredu; za proSireni prikaz
nisu potrebne promene.

Na traktorima 8R, na primer, koristi se vise prikaza. Ovi
prikazi mogu da se podese na dva nacina.

1.CommandCenter je integrisan sa opcionim
proSirenim prikazom. Oba prikaza rade na istom
procesoru, pa nema potrebe za konfigurisanjem
podeSavanja viSe prikaza.

2.CommandCenter je uparen sa univerzalnim prikazom
G5. Svaki prikaz ima svoj procesor, pa moraju da se
konfiguriSu podeSavanja vise prikaza.

Prikaz CommandCenter sluzi kao primarni interfejs za
pracenje i kontrolu rada masine i prikazivanje
informacija kao $to su navodenje, podeSavanja masine,
komande prikljuéne opreme i podaci o performansama.
Prosireni prikaz, obi¢no montiran na desnoj strani
kabine, moze da se Kkoristi za prikazivanje dodatnih
informacija kao to su snimci kamere, dokumentacija,
mapiranje polja ili dijagnosticki alati.

Ukoliko postoji potreba da se funkcije konfiguridu
pojedinacno, ukljucite ili iskljucite funkcije pomocéu
prekidaca. Zatim, izaberite prioritet za svaku funkciju.
Aplikacije za preciznu poljoprivredu

Aplikacija za preciznu poljoprivredu je aplikacija prikaza
koja koristi tehnoloSka re$enja zasnovana na podacima

za precizan rad u polju. Ove aplikacije su osmiSljene
tako da pomazu poljoprivrednicima da donesu odluke
utemeljene na informacijama kako bi optimizovali rad.

Ove aplikacije omogucavaju poljoprivrednicima da
prikupljaju podatke u realnom vremenu, koriste
mapiranje polja, analiziraju varijabilnost polja i
primenjuju prakse upravljanja specificne za lokaciju
kako bi poboljsali produktivnhost, smanijili ulazne
troSkove, na najmanju meru sveli uticaj na zivotnu
sredinu i poboljSali ukupnu odrzivost farme.

Koristite aplikacije za preciznu poljoprivredu za
povecanje efikasnosti, donosenje preciznijih odluka i
postizanje boljih ishoda. Aplikacije za preciznu
poljoprivredu obuhvataju AutoTrac, Kontrolu sekcija i
Dokumentaciju.

Pregleda¢ ISOBUS prikljuéne opreme

ISOBUS pregledac prikljuéne opreme odreduje da li
CommandCenter moZe da prikaZe interfejse virtuelnog
terminala (VT).

Pregleda¢ ISOBUS priklju¢éne opreme 2

NAPOMENA: Ako proSireni monitor nije povezan,
preklopnik pregledaca ISOBUS prikljuéne opreme
2 je zasencen.

NAPOMENA: ISOBUS pregledac prikljucne opreme 2
zahteva pretplatu na Premium.

Pregleda¢ ISOBUS priklju¢ne opreme 2 odreduje da li
CommandCenter moze da prikaze VT interfejs na
proSirenom monitoru.

ISOBUS sertifikacija

Prekida€ za ISOBUS sertifikaciju onemogucéava
upotrebu originalnog GreenStar monitora na displeju
G5. Da biste omogucili upotrebu originalnog GreenStar
monitora, iskljucite ISOBUS sertifikaciju.

Kontroler zadataka

VAZNO: NE ukljuéujte aplikacije za preciznu
poljoprivredu za oba displeja. Navodenje i
druge aplikacije neée pravilno funkcionisati.

NAPOMENA: Pregledac ISOBUS priklju¢ne opreme je
takode poznat kao ISOBUS VT na GreenStar 2 i
GreenStar 3 monitorima.

Kontroler zadataka (TC) odreduje da li CommandCenter
moze da Salje i prima komande TC sa upravljackim
jedinicama prikljuénog uredaja. To ukljuuje poruke
kontrole sekcija.

Server za datoteke
NAPOMENA: Kada koristite viSe displeja, proverite da li

je Server za datoteke aktivan na samo jednom
displeju.
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Server za datoteke razmenjuje datoteke ili proizvoljne
podatke izmedu masine i prikljuéne opreme, kao $to su
konfiguracione datoteke, tabele za dubrivo i datoteke
jezika. Server za datoteke zahteva USB uredaj da bi
funkcionisao. Podaci poslati sa prikljuéne opreme se
Cuvaju u fascikli pod nazivom "Fileserver" na USB
uredaju.

Podesavanje prioriteta

NAPOMENA: Da biste videli prioritet na svakom
monitoru, izaberite dugme virtuelnog terminala u
statusnom centru.

Podesavanje prioriteta, takode poznato i kao funkcijska
instanca, odreduje prioritet monitora prilikom ucitavanja
razli¢itih funkcija. Na primer, ako Pregledac priklju¢ne
opreme u sistemu CommandCenter ima prioritet 1, a
GreenStar 3 2630 ima prioritet (funkcijska instanca) 2,
ISOBUS prikljuéna oprema se u vecini slucajeva
pojavljuje na prikazu u sistemu CommandCenter.

ZIDXK1X,1759230099081-A6-060CT25

Menadzer rasporeda

PC28704—UN—25AUG22
MenadzZer rasporeda

Koristite aplikaciju "MenadzZer rasporeda" da kreirate ili
izmenite aktivne strane i trake sa precicama, tako da se
vaznim informacijama i funkcijama moze pristupiti sa
glavne strane.

Aktivne strane se sastoje od "modula” (blokova koji
sadrze informacije i dugmad). Moduli se mogu dodati,
ukloniti ili preurediti na aktivnoj strani.

Aktivne strane su grupisane zajedno radi kreiranja
skupova aktivnih strana. Skupovi aktivnih strana mogu
da se kreiraju za operaciju (sadenje ili obrada tla) ili za
Zeljene opcije razli¢itih rukovaoca.

Neograni¢en broj aktivnih strana se moze kreirati i
saCuvati. Mogu se kreirati neogranieni skupovi aktivnih
stranica sa najviSe deset aktivnih stranica po skupu.

Prilagodene aktivne stranice mogu da se uvezu sa
drugog displeja G5 iste veli¢ine. Uvezene aktivne
stranice su dostupne na kartici "Sve aktivne stranice".

Prelazak na Menadzer rasporeda
1. lzaberite Meni.
2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju Upravlja¢ rasporedom.

Skupovi aktivnih stranica

PC15336—UN—10JUL13

Skupovi aktivnih stranica

Skupovi aktivnih strana su kolekcije od najviSe deset
aktivnih strana koje su grupisane zajedno za operaciju,
kao Sto je sadenje ili obrada tla. Prilikom pregleda
aktivnih strana na glavnoj strani prikazuju se samo
strane u aktivnom skupu aktivnih strana.

Izaberite skup aktivnih strana da biste prikazali stranu
Uredi skup aktivnih strana.

Dodavanje skupa aktivnih strana

®

A—KTreiranje novog skupa
B—Promena aktivhog skupa

PC28705—UN—25AUG22

Izaberite taster "Kreiraj novi skup" (A) da biste kreirali
novi skup aktivnih strana. |zaberite taster "Promeni
aktivni skup" (B) da biste izabrali postojeci skup aktivnih
strana.

Uredivanje aktivnih strana u skupu aktivnih strana

4 6 & & @
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PC28706—UN—25AUG22
A—Taster Uredivanje
B—Taster Duplikat
C—Taster za navise
D—Taster za NANIZE
E—Taster Uklanjanje

Izaberite jednu od stranica za rad da biste prikazali red
tastera za uredivanje te stranice za rad.

Izaberite taster Uredivanje (A) da biste promenili
module na stranici za rad.

Izaberite taster "Dupliraj" (B) da biste kreirali novu
aktivnu stranu sa istim modulima.

Izaberite tastere za kretanje NaviSe i Nanize (C i D) da
biste promenili redosled stranica za rad. Redosled
stranica za rad se Koristi kada pregledate stranice na
glavnoj strani.

Izaberite taster "Ukloni" (E) da biste izbrisali aktivhu
stranu iz skupa aktivnih strana. Aktivna strana je
uklonjena iz skupa aktivnih strana, ali je jo$ uvek
dostupna na listi Sve aktivne strane.
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NAPOMENA: Taster "Ukloni" nije prikazan ako se u
skupu aktivnih strana nalazi samo jedna aktivna
strana.

Uredivanje skupova aktivnih strana

Uredite naziv, dodeljenu traku sa pre€icama ili dodajte
dodatne aktivne strane u skup aktivnih strana.

Naziv aktivhe strane

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Taster Uredivanje
B—Taster za obuhvatanje dodatnih aktivnih stranica

Svaka aktivna strana mora imati jedinstveni naziv.
Izaberite taster "Uredi" (A) da biste dali ili promenili
naziv skupa aktivne strane.

Izaberite taster Uredi da biste dodali ili promenili traku
sa pre€icama dodeljenu skupu aktivnih strana.

Izaberite taster "Obuhvati dodatne aktivne strane" (B)
da biste dodali postojecu aktivnu stranu u skup aktivnih
strana.

Trake sa precicama
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Traka sa preCicama

Traka sa precicama je skup softverskih tastera precica
koji prikazuju informacije o statusu i pruzaju brz pristup
funkcijama aplikacije. Traka sa preCicama prikazuje
najvise devet softverskih tastera precica.

Koristite karticu Trake sa pre€icama da biste izabrali,
uredili ili kreirali trake sa preicama. Trake sa preCicama
se mogu uvoziti pomocu aplikacije MenadZer datoteka.

©
®
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Izmena trake sa prec¢icama

A—Taster za kreiranje nove precice
B—Taster za premestanje precice
C—Taster za uklanjanje precice

Izmena trake sa prec¢icama

Precice se mogu dodavati, uklanjati i preuredivati na
traci sa preCicama.

NAPOMENA: Ista precica moZe biti postavljena na traku
sa precicama samo jednom.

Izaberite taster "Kreiraj novu precicu" (A) da biste
kreirali novu traku sa preCicama i izabrali aplikacije sa
odgovarajuc¢im sadrzajem. Na listi izaberite precCicu koja
vrSi Zeljenu funkciju i izaberite taster "Dodaj".

Kada se precica doda na traku, izaberite je kako biste je
oznadili. Pritisnite i prevucite taster Premesti precicu (B)
da biste je prevukli do otvorene povrsine.

Da biste uklonili precicu, izaberite precicu da biste je
oznacili i izaberite taster "Ukloni precicu" (C).

Iy

Sve aktivne strane

Sve aktivne strane

PC15340—UN—10JUL13

NAPOMENA: Aktivne strane mogu da se uvoze i izvoze
pomocu aplikacije MenadZer datoteka.

Kartica "Sve aktivne strane" prikazuje svaku aktivnhu
stranu koja je kreirana na prikazu. Kartica sadrzi
aktuelne aktivne strane koje se nalaze u aktivnom
skupu, kao i aktivne strane koje se koriste u drugim
skupovima aktivnih strana.

lzmena aktivne stranice

® ® ©

PC28709—UN—25AUG22
A—Taster Uredivanje

B—Taster Duplikat

C—Taster Uklanjanje

Izaberite jednu od stranica za rad da biste prikazali red
tastera za uredivanje te stranice za rad.

Izaberite taster Uredivanje (A) da biste promenili
module na stranici za rad.

Izaberite taster "Dupliraj" (B) da biste kreirali novu
aktivnu stranu sa istim modulima.

Izaberite taster "Ukloni" (C) da biste izbrisali aktivnu
stranu sa prikaza. Time se sa prikaza i iz aktivnog skupa
trajno uklanja aktivna strana.

NAPOMENA: Taster "Ukloni" nije prikazan ako je
izabrana fabricki podrazumevana aktivna strana.

Kreiranje nove aktivne strane
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PC28710—UN—25AUG22

Taster "Kreiraj novu aktivnu stranu”
Izaberite taster "Kreiraj novu aktivnu stranu" da biste
kreirali novu aktivnu stranu.
Dodavanje, uredivanje ili duplikat strana Rad

Isti interfejs je prikazan kada se vrSi dodavanje,
uredivanje ili dupliranje strane Rad. Nova strana Rad je
prazna, dok duplirane ili uredene strane Rad imaju
postojece module.

Naziv aktivhe strane

® ®

A—Taster Dodavanje modula
B—Taster Uredivanje

PC28707—UN—25AUG22

Svaka aktivna strana mora imati jedinstveni naziv.
Izaberite taster Uredivanje (A) da bi imenovali ili
promenili naziv Radne strane.

Dodavanje modula

Izaberite taster Dodavanje modula (B) i izaberite
aplikaciju sa odgovaraju¢im sadrzajem. Na listi
pronadite modul sa Zeljenim informacijama i izaberite
dugme "Doda;j".

NAPOMENA: Isti modul se moZe postaviti na aktivnu
stranu samo jednom.

NAPOMENA: Pocnite sa ve¢im modulima pre
dodavanja manjih modula da popunite prostor.

Koristite mreZu da odredite koli¢inu prostora koji je
potreban za modul.

Preuredivanje modula

©

Pomeranje modula

PC28712—UN—25AUG22

Kada ga dodate na stranu Rad, izaberite modul da bi ga
naznadili. Pritisnite i gurajte modul da bi se pomerio na
neku otvorenu povrsinu.

Uklanjanje modula

L=
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Taster Uklanjanje modula

Izaberite modul kako biste ga oznadili, a zatim izaberite
dugme "Ukloni".

Navigacija po aktivnhim stranicama na glavnoj strani

PC28713—UN—25AUG22
Naslovna traka

PC28714—UN—25AUG22

Dugmad Sledeca i Prethodna stranica

A—Naslovna traka
B—Dugmad za sledecu i prethodnu aktivnu stranicu

Ako je viSe aktivnih stranica u skupu aktivnih stranica,
postoji vise na¢ina da se odabere koja ¢e aktivna
stranica da se prikazuje na glavnoj strani.

Naslovna traka (A)

Izaberite naslovnu traku na vrhu glavne strane da biste
prikazali listu svih aktivnih stranica koje se nalaze u
skupu aktivnih stranica. lzaberite aktivnu stranicu da
biste je pregledali, kreirajte novu aktivnu stranicu,
uredite skup aktivnih stranica ili izaberite drugi skup
aktivnih stranica za prikazivanje.

Tasteri za sledecéu i prethodnu stranicu za rad (B)

Izaberite levu ili desnu strelicu da biste prosli kroz
aktivne stranice.

Prevlaéenje prstom (C)

Predite prstom preko monitora nalevo ili nadesno da
biste se kretali kroz aktivne stranice.

ct47125,1705180682155-A6-13JAN24
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Korisnici i pristup

&

Korisnici i pristup

PC28700—UN—25AUG22

Aplikacija Korisnici i pristup upravlja postavkama
korisnickih profila da bi blokirala korisnike za odredene
karakteristike.

Taster Korisnicki profili

® Promenite profil displeja i postavite li¢ni
identifikacioni broj (PIN) za administratorski pristup.

Taster Grupe pristupa

e Snimite karakteristike displeja koje su blokirane.

Kartica Bezbednosni PIN kod

® Omogucite zakljuCavanje displeja. PIN rukovaoca ili
administratora je neophodan za pristup prikazu.

Prelazak na korisnike i pristup

1. lzaberite Meni.

2. Izaberite karticu Sistem.

3. Izaberite aplikaciju "Korisnici i pristup”.

Profili korisnika

b &
®

A—Profil administratora
B—Profil rukovaoca

PC28701—UN—25AUG22

Monitor se moze podesiti na jedan od dva profila,
Administrator ili Rukovaoc. Aktivni profil je prikazan
iznad spiska profila.

Profil administratora (A)

Profil administratora je uvek podesen na grupu sa
punim pristupom. To omogucuje neograni¢eni pristup
svim karakteristikama i daje moguc¢nost blokiranja i
deblokiranja karakteristika u profilu rukovaoca. PIN
moZe biti podeSen da blokira korisnike koji ne pripadaju
profilu administratora.

Profil rukovaoca (B)

Profil rukovaoca je uvek podesen na grupu sa
ograni¢enim pristupom. On je ograni¢en samo na

karakteristike kojima je dozvoljen pristup. Profil
rukovaoca mora biti aktivan profil, a profil administratora
mora imati PIN za karakteristike koje treba blokirati.

Promena aktivnog profila

® ® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Taster Promena profila

B—Taster Uredivanje

C—Taster Prikaz

Izaberite taster Promena profila (A) i izaberite profil sa
spiska.

NAPOMENA: Ako je PIN bio kreiran za profil
administratora, on mora biti unet prilikom
prebacivanja sa profila rukovaoca na profil
administratora.

Dodavanje/promena PIN-a

Izaberite taster Uredivanje (B) za profil administratora.
Izaberite taster Dodavanje/promena PIN-a.
Grupa za pristup

Koristite "Pristupne grupe" da biste podesavali,
pregledali ili menjali prava pristupa za grupu sa
ograni¢enim pristupom.

Grupa sa potpunim pristupom

Grupa sa potpunim pristupom moze da koristi sve
funkcije na prikazu. Grupa sa potpunim pristupom se ne
mozZe menjati.

Grupa sa ograni¢enim pristupom

Administrator moze grupi sa ograni¢enim pristupom da
ogranici pristup odredenim funkcijama. Grupe sa
ograni¢enim pristupom se mogu menjati samo ako je
profil administratora aktivan profil.

Izmena prava pristupa

A—lkona Otkljuc¢avanje
B—lkona Zaklju¢avanje

©

PC28703—UN—25AUG22

Za svaku navedenu aplikaciju prikazano je "None
Locked" (Nije blokirana) ako nema blokiranih funkcija.
Kada su funkcije blokirane, navedene su ispod naziva
aplikacije i ikona se menja u blokirano.

Izaberite aplikaciju da biste je istakli i izaberite taster
"Izmeni".
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Strana "lzmena pristupnih grupa" prikazuje listu funkcija
koje mogu biti blokirane ili deblokirane prebacivanjem
prekidaca za blokiranje/deblokiranje pored svake
funkcije. SaCuvajte izmene da biste pristupili grupama
zatvarajuéi stranu.

Bezbednosni PIN kod

Kada je omogucéen, licni identifikacioni broj (PIN) je
neophodan za pristup funkcijama prikaza. Odvojeni PIN
kodovi mogu se postaviti za profile administratora i
rukovaoca.

Ako se na displeju izvrsi vraéanje na fabriCke podatke ili
oporavak sistema, PIN-ovi rukovaoca su izgubljeni. PIN
administratora se Cuva i displej ostaje zaklju¢an nakon
ukljucivanja.

Privremeni pristup

Displej ulazi u rezim privremenog pristupa nakon $to
rukovalac pet puta unese neispravan PIN. Sve funkcije
displeja su dostupne tokom 24 sata rada. Nakon Sto
vreme privremenog pristupa istekne, neophodan je
glavni kod za otklju€avanje radi otklju¢avanja monitora.

Pribavljanje glavnog koda za otklju¢avanje
. Prijavite se na svoj nalog na myjohndeere.com.
. lzaberite StellarSupport.

. lzaberite opciju Poljoprivreda i zemljiste.

A WO DN -

. lzaberite Upravljanje proizvodom u odeljku Monitori,
Kontroler aplikacije.

5. lzaberite monitor.

Displays, Application Controler

PC671854—UN—06MAY25
wn

Taster "i

A—Taster "i"

Izaberite zaklju€ani displej, a zatim taster "i" na
desnoj strani.

Activation Detail reovsussons

Prisgact ] At Code

Basics (] R 684minugS5-1fgdvhem-5bsTvizén

Retrieve Coode -.—@

R

PC26539—UN—21NOV18
A—Taster za preuzimanje koda

7. Unesite kod za zadatak sa displeja, a zatim izaberite

taster Preuzmi kod (A) da biste preuzeli glavni kod za
otkljuéavanje.

. Foargot Pin @

To Reset Your PIN{s):

lngin U0 yOur CusLomser account w obtain a Master Unlock Code.
Al user PINs will reset and

Security PIN Code will be turned off upon successiul unlocking.

Display Serial Humber Challenge Code
PCGUBUASD0083 3sdrsrbf
Master Unlack Cade
Cancel Inlock
‘L[— X Canc ] . Unlacl J

PC26540—UN—21NOV18
B—Glavni kod za otklju¢avanje

8. Na displeju unesite glavni kod za otkljuc¢avanje (B).

ct47125,1705179427031-A6-06MAY 25

Podesavanja bezicne mreze
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-
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Podesavanja bezi¢ne mreze

Koristite podeSavanja bezicne mreze kako biste se
prikljucili na bezi¢nu mrezu ili kreirajte bezi¢nu mrezu
kako biste povezali mobilne uredaje na maSinu.
Aplikacija za beZi¢na podeSavanja koristi modem
JDLink ili bezi¢ni USB adapter.

NAPOMENA: Funkcionalnost stranice za beZicna
podesavanja je dostupna samo za modem JDLink
kada je Modem ili MTG 'aktivan' na CAN masine.

Funkcionalnost beZiénih podeSavanja nije dostupna
kada je modem JDLink povezan sa masinom samo
preko Etherneta. Modem JDLink mora biti povezan na
CAN mrezu masine da bi ova funkcionalnost radila.

Putanja do aplikacije "Podesavanja bezi¢ne mreze"
1. lzaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Sistem.

3. lIzaberite aplikaciju "PodeSavanja beZi¢ne mreze".

U okviru opcije Pomoc¢i na ekranu potrazite uputstva o
tome kako da uspostavite vezu "Masina na bezi¢nu
mrezu" ili vezu "Mobilna mreza na masinu".

Masina na bezicnu mrezu
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PC24041—UN—05APR17
Masina na bezicnu mrezu

NAPOMENA: Spoljasnji adapter bezicnog interneta
moZe da se koristi za uspostavijanje veze masine
sa beZiénom mreZom. Kontaktirajte svog John
Deere prodavca opreme za kompletnu listu
uskladenih uredaja.

Opcija Masina na bezi¢nu mrezu povezuje masinu sa
bezicnom mrezom pomoéu modema JDLink.

Koristite opciju "Masina na bezi¢nu mrezu" za sledece:

Bezi¢na aZuriranja softvera

Daljinska dijagnostika

Daljinsko pristupanje displeju (RDA)

Licence na mrezi

Sinhronizacija podataka preko li¢ne pristupne tacke

NAPOMENA: Funkcija "Masina na beZi¢nu mreZu" je
onemogucena dok je aplikacija "Machine Sync" u
upotrebi.

Sa mobilnog uredaja na masinu

N

PC24042—UN—O05APR17
Sa mobilnog uredaja na masinu

Opcija Mobilna mreza na masinu uspostavlja bezi¢nu
mrezu pomoc¢u modema JDLink za povezivanje
beZi¢nih uredaja na masinu.

Koristite opciju "Mobilna mreZzu na masinu" za sledece:

e John Deere Connect Mobile

NAPOMENA: Funkcija "Mobilna mreZa na masinu" je
onemogucena na traktorima dok je aplikacija
"Machine Sync" u upotrebi. Rukovaoci traktorima
moraju da koriste aplikaciju Machine Sync za
povezivanje na mreZu vodece masine.

ZIDXK1X,1749533996335-A6-200CT25

Podesavanja COM porta
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Podesavanja COM porta

Aplikacija "PodeSavanja COM porta" koristi se za
konfiguraciju RS232 signala kako bi prikaz mogao da
komunicira sa razli€itim kontrolnim jedinicama ili
uredajima.

Pronalazenje podesavanja COM porta
1. lzaberite Meni.
2. lzaberite karticu Sistem.

3. lIzaberite aplikaciju "PodeSavanja COM porta".

NAPOMENA: Za povezivanje na uredaje preko COM
porta potreban je dodatni snop provodnika
oZi¢enja. Kontaktirajte svog prodavca John Deere
opreme.

Na prikazu postoje dva serijska COM porta za
povezivanje sledecih tipova uredaja:

e Field Doc Connect

® Prijemnik sistema za globalno pozicioniranje (GPS)

e Detektovanje azota (N) (proizvodaci: Yara i
Fritzmeier)

® GreenSeeker
e | H 5000
® \/aga prikolice za zrno

Zahtevi za Field Doc Connect:

® Brzina prenosa je postavljena na 9600.

e Evidentiranje podataka na Raven kontrolnoj jedinici
je ukljuceno.

® \/rednost okidanja evidencije podataka je manja od 3
sekunde (preporuCuje se 1 sekunda ili manje).

Uslovi za serijski GPS:

NAPOMENA: AutoTrac navodenje nije kompatibilno sa
RS232 GPS drugog proizvodaca.

® Brzina prenosa je postavljena na 19200.

® Brzina slanja je postavljena na 1 ili 5 Hz (vodenje,
ru¢no vodenje i funkcija Parallel Tracking zahtevaju 5
Hz).

® Prijemnik je podeSen za slanje sledeéih poruka:

- GGA
- GSA
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Bitovi podataka 8
Bez parnosti
Zaustavni bit 1

Bez kontrole protoka

Podesavanje detektovanja azota (N)

1. Instalirajte, kalibriSite i podesite sistem za
detektovanje azota prema Priru¢niku za rukovaoca
proizvodaca.

2. Izvr8ite konfiguraciju podeSavanja COM porta za tip i
proizvodaca uredaja.

3. lIzaberite opciju "Detektovanja azota" za opciju
"Ciljna stopa/Rx" na stranici sa sazetkom rada u
aplikaciji PodeSavanje rada.

PodeSavanje za GreenSeeker

1. Instalirajte, kalibriSite i podesite sistem GreenSeeker
prema Priru¢niku za rukovaoca proizvodaca.

2. lzvrSite konfiguraciju podesavanja COM porta za tip
uredaja.

3. Izaberite opciju GreenSeeker za opciju "Ciljna stopa/
Rx" u aplikaciji PodeSavanja rada.

Podesavanje LH 5000

1. Instalirajte, kalibriSite i podesite sistem LH 5000
prema Priruéniku za rukovaoca proizvodaca.

2. lzvrSite konfiguraciju podeSavanja COM porta za tip
uredaja Field Doc Connect i proizvodaca LH
Technologies.

3. Izaberite opciju "LH 5000" u aplikaciji "Menadzer
opreme".

Podesavanje kola sa zrnom

1. Instalirajte, kalibriSite i podesite sistem za kola sa
zrnom u skladu sa Priruénikom za rukovaoca
proizvodaca.

2. U okviru tipa uredaja izaberite kola za zrno.
3. lzaberite proizvodaca kola za zrno.
Dijagnostika COM porta

Dijagnostika COM porta se koristi da bi se utvrdilo da li
su zadovoljeni zahtevi za kori§¢enje povezane
kontrolne jedinice ili uredaja. Vrednosti prikazane u
dijagnostici COM porta odreduju se prema tipu uredaja.

NAPOMENA: Neki proizvodaci vage za prikolicu za zrno

zahtevaju posebnu verziju softvera i podesavanja
vage da bi se vaga prikazala na John Deere
monitoru.

ch177nn,1726040111160-A6-080CT25

Originalni monitor GreenStar

PC28804—UN—29AUG22
Originalni monitor GreenStar

Aplikacija Originalni monitor GreenStar omogucava
univerzalnom displeju G5 da komunicira sa
upravljackim jedinicama dizajniranim za upotrebu sa
originalnim monitorom GreenStar i traktorima serije 00,
serije 10 i serije 20 sa CCD magistralom.

NAPOMENA: U tabeli uskladenost displeja G5 na www.
stellarsupport.deere.com potraZite uskladene
masine i priklju¢ne uredaje.

Predite na Originalni monitor GreenStar

1. lzaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite originalni monitor GreenStar.

Originalni monitor GreenStar je podrazumevano
isklju€en i moze se aktivirati ili deaktivirati u opciji
Napredna podeSavanja u aplikaciji Originalni monitor
GreenStar.

ct47125,1705353004234-A6-15JAN24
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Menadzer opreme

Menadzer opreme

PC28716—UN—25AUG22

Izaberite aplikaciju ,Menadzer opreme” da biste otvorili
podeSavanja za profil masine i priklju¢ne opreme.
PodeSavanja profila su vazna za ta¢no izvr8avanje John
Deere aplikacija za preciznu poljoprivredu, kao $to su
AutoTrac, kontrola sekcija i mape sa radnim podacima.

Prelazak na Menadzer opreme
1. lzaberite Meni.
2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju ,MenadZer opreme®.

Profil masine
Opsta podesavanja

Neke informacije se automatski podese od strane
kontrolnih jedinica masine ukoliko prikaz detektuje
masinu.

PodeSavanja koja su specificna za odredene tipove
masina pojavljuju se na strani samo kada je to potrebno.

NAPOMENA: Neka merenja se odnose samo na
odredene tipove masina.

GPS pomaci

NAPOMENA: Prilikom koris¢enja visestrukog
prikljuénog uredaja, koristi se samo bocni pomak za
prvi prikljucni uredaj.

Da biste izbegli greSke u mapiranju, dokumentaciji i
kontroli sekcije, kombinujte bo¢ne pomake celokupne
priklju€ne opreme i unesite tu vrednost za prvu
priklju¢nu opremu. Na primer, ako je prvi prikljucni
uredaj 5,1 cm (2 in.) u desno, a druga 2,5 cm (1 in.)
ulevo, unesite 1,3 cm (0,5 in.) udesno.

® GPS boc¢ni pomak

- Bo¢na udaljenost (leva ili desna) od centralne
linije masine do centra GPS prijemnika. Ova
vrednost je obi¢no podedena na 0,0 osim ako
GPS prijemnik nije pomeren levo ili desno od
centralne linije masine.

® GPS linijski pomak

- Linijsko rastojanje od centra GPS prijemnika do
tacke na masini.

Merenje GPS linijskog pomaka razlikuje se na

osnovu tipa masine. Informacije o merenju
pomaka potrazite u opciji Pomoci na ekranu.

e GPS visina

- Vertikalno rastojanje od GPS prijemnika do
podloge.

Pomak veze

® Prikljuéna tacka je lokacija gde se priklju¢na oprema
povezuje sa masinom. Pomak veze je merenje
rastojanja izmedu prikljuéne tacke i tatke na masini.

Merenje pomaka veze razlikuje se na osnovu tipa
masine. Informacije 0 merenju pomaka potrazite u
opciji Pomo¢i na ekranu.

Vraéanje profila na fabricka podeSavanja

NAPOMENA: Samo masine detektovane od strane
displeja mogu da podesavanja profila vrate na
fabricka podeSavanja.

Podrazumevana podeSavanja profila masine se Cuvaju
u kontrolnoj jedinici masine. Promene tih pode8avanja
se Cuvaju na prikazu. Da biste vratili profil na
podrazumevana fabricka podeSavanja, izaberite dugme
.Resetovanje profila“.

Koristite ,Centar za pomoc¢* na ekranu ,Pomoc* za vise
informacija o Menadzeru opreme i profilu masine.

Profil prikljuéne opreme

Ime profila se automatski podeSava na osnovu
prikljuéne opreme koja se automatski detektuje i on se
ne moze sacuvati. Na prikljuénom uredaju bez
upravljacke jedinice, ime profila podeSava rukovalac.

Displej G5 podrzava dve AEF (Fondacija za elektroniku
u poljoprivrednoj industriji) sertifikovane ISOBUS
upravljacke jedinice. Upotreba dve ISOBUS upravljacke
jedinice je ograniCena na konfiguraciju sa jednim
prednjim i jednim zadnjim priklju¢nim uredajem.

NAPOMENA: Ako se druga ISOBUS kontrolna jedinica
ne prikazuje u MenadZeru opreme, proverite da li je
prednji konektor masine konfigurisan.

Upotreba vise ISOBUS kontrolnih jedinica kao zadnjih
priklju&nih uredaja nije podrzana.

Podesavanje deljenja tezine poZnjevenog zrna
Da biste pravilno konfigurisali i povezali otkrivenu i
kompatibilnu ISOBUS vagu sa prikolicom za zrno,
pratite ove korake:

1.Konfiguracija profila prikljuéne opreme

- Podesite vrstu priklju¢ne opreme na ,Prikolica za
zrno*
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Implement Profile @

Profile Mame i

= ' '
|\.f|r[ua Implement e

Type of Equipment

l Grain Cart

PC684073—UN—19SEP25
Profil prikljucne opreme

B—Tip opreme

- Dodelite operaciju Zetvi.

Implement Profile O

Operation(s) I Harvesting =
L

[ E Operation

PC684072—UN—19SEP25
Kartica ,Operacija“

A—Tip operacije

2.Posebni zahtevi za Unverferth UHarvest Pro
ISOBUS vage, dodatni koraci pode$avanja su
potrebni za Unverferth UHarvest Pro modele:

- Potvrdite da je softver UHarvest Pro azuriran na
verziju 24.1.0.4 ili noviju.

- Na stranici Unverferth ISOBUS VT, uverite se da
je izabrana opcije ,Omoguc¢i komunikaciju sa
kontrolerom zadataka®“.

Cuvanje podesavanja profila

Izaberite dugme ,Sacuvaj“ da biste sacuvali
pode8avanja na svim karticama i zatvorili aplikaciju
L,Profil prikljuéne opreme*. Pri prebacivanju izmedu
kartica nije potrebno birati dugme ,Sacuvaj“.

Podesavanja profila prikljuéne opreme se €uvaju na
prikazu prema slede¢im faktorima:

® |me profila

® |SO naziv detektovane kontrolne jedinice priklju¢ne
opreme

NAPOMENA: PodeSavanja pre rada, kao $to je
konfiguracija reZima voZnje, podesite u kontrolnoj
jedinici priklju¢nog uredaja pre nego sto
konfigurisete podesavanja profila priklju¢nog
uredaja.

ISO naziv se menja kada se promene neka
podeSavanja kontrolne jedinice priklju¢ne opreme. Ovo
uklju€uje promenu podeSavanja parametara kontrolne
jedinice izmedu dubrenja i sejanja.

Automatska detekcija podesavanja profila

NAPOMENA: Kontrola sekcija mora da bude
ISKLJUCENA da bi se SeedStar 2 ili SeedStar XP
sadilica detektovala pri prvom prikljucivanju na
traktor. Nakon prvog prikljuCivanja, sadilica se
detektuje bez obzira na to da li je kontrola sekcija
UKLJUCENA ili ISKLJUCENA.

Ako je priklju¢ena kontrolna jedinica prikljuénog uredaja,
neka podeSavanja profila priklju¢ne opreme se
automatski podesavaju od strane kontrolne jedinice
priklju¢nog uredaja.

Upozorenje sa porukom ,Kreiran profil prikljuénog
uredaja“ prikazuje se pri prvom povezivanju kontrolne
jedinice. Pri slede¢em ponovnom priklju€ivanju
prikljuéne opreme, ona se identifikuje na osnovu ISO
imena i podeSavanja profila priklju¢ne opreme koji su
saCuvani u memoriji prikaza.

NAPOMENA: Upozorenje nastavija da se pojavijuje ako
se odabere ,Podesite kasnije”.

Kada je povezana priklju¢na oprema koja se ne
prepoznaje, mora se kreirati profil za tu prikljuénu
opremu. Da biste kreirali profil prikljuénog uredaja u
MenadZeru opremom odaberite dugme ,Dodajte
priklju¢ni ureda;j"“.

Da biste videli trenutno detektovani ISO naziv, izaberite
Centar za dijagnostiku> karticu kontroler dijagnostike >
izaberite kontrolnu jedinicu prikljuénog uredaja >
Kontroler Info karticu.

Proverite sva potrebna podeSavanja pre koriSc¢enja.
Radna ta¢ka se ne podesava automatski.

Vrste veza

e Tip veze, ili poteznica, opisuje kako se priklju¢na
oprema pri¢vrscuje za masinu i kontrolise nacin na
koji prikaz odreduje kretanje prikljuéne opreme iza
masine.

Mapa pokrivenosti, dokumentacija i kontrola sekcija
za rad zahtevaju pode8avanje vrste veze.

e Obrtni pomak

Odredena priklju¢na oprema ima obrtnu poteznicu
koja se priklju€uje na zadnju poteznicu u tri taCke na
masini. Ugao pomaka za ovu lokaciju okretanja je
potreban da bi ekran odredio pomeranje prikljuénog
uredaja iza masine. Opcija je dostupna kada je za tip
veze izabrana zadnja poteznica u tri tacke.

Radna Sirina

e Radna Sirina je Sirina povrsine koja se ore, sadi,
prska ili Zanje pri svakom prolazu kroz parcelu.
Koristi se za kreiranje mapa radnih podataka i
izraCunavanje obradene povrSine. Aplikacije
Navodenje, Mapiranje i Ukupna povrsina zahtevaju
radnu Sirinu.
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Dimenzije
® Bocni pomak

Boéna udaljenost od centralne tacke masine do
centrlalne tacke radnog zahvata prikljuénog uredaja.
Za aplikacije ,Vodenje® i ,Mapiranje“ neophodno je
podeSavanje bo¢nog pomaka.

NAPOMENA: Prilikom koris¢enja visestrukog
prikljuénog uredaja, koristi se samo bocni pomak za
prvi prikljuéni uredaj.

Da biste izbegli greSke u mapiranju, dokumentaciji i
kontroli sekcije, kombinujte bocne pomake
celokupne prikljucne opreme i unesite tu vrednost
za prvu prikljuénu opremu. Na primer, ako je prvi
prikljuéni uredaj 5,1 cm (2 in.) u desno, a druga 2,5
cm (1 in.) ulevo, unesite 1,3 cm (0,5 in.) udesno.

e Centar rotacije

PoduzZno rastojanje od prikljuéne tacke do centra
rotacije priklju¢ne opreme u radnom poloZaju.
Obi¢no na tom mestu delovi za noSenje tereta
priklju¢ne opreme dolaze u kontakt sa tlom. Pomak
centra rotacije je vazan za precizno modeliranje
vuéne akcije priklju¢og uredaja u krivinama.
AutoTrac automatizacija zaokretanja, mapiranje i
pasivno navodenje prikljuéne opreme zahtevaju
podeSavanje centra rotacije. Preporucuje se da
vrednost centra rotacije bude proverena za pravilan
rad. Pogledajte pomo¢ na ekranu za dodatne
informacije.

® Radna tacka

Poduzno rastojanje od priklju¢ne tacke do tacke u
kojoj se odvija operacija, na primer, tamo gde se
seme ili proizvod ispustaju, usevi zanju ili zemlja
obraduje. Za aplikaciju ,Mapiranje“ neophodno je
podeSavanje radne tacke.

® Pomak sekcije (ISOBUS prikljuéna oprema)

PoduzZno rastojanje od centra rotacije do tacke u
kojoj se obavlja rad. Na primer, tacka u kojoj se
izbacuje seme ili proizvod, Zanju usevi ili ore zemlja.
Za aplikaciju ,Mapiranje” neophodno je podeSavanje
pomaka sekcije.

Shimanje rada

e Okidaci snimanja odreduju trenutak UKLJUCIVANJA
i ISKLJUCIVANJA snimanja mape i ukupnih
vrednosti monitora rada. Nisu dostupni svi okidaci za
snimanje za sve vrste masina.

NAPOMENA: U ruénom reZimu, rukovalac mora da
pritisne dugme za snimanje ili pauziranje kako bi
UKLJUCIO ili ISKLJUCIO snimanje mape radnih
podataka.

Mehanicko kasnjenje

® Mehanicko kasnjenje je prosecno vreme potrebno da
proizvod dosegne tlo nakon naredbe za
UKLJUCIVANJE ili ISKLJUCIVANJE. Mozda ¢e
morati da se promeni za svaku kombinaciju masine,
priklju¢ne opreme i prikaza. Za aplikaciju ,Mapiranje*
neophodna su podeSavanja mehani¢kog kasnjenja.
Podesavanja su kritiCna za rad kontrole sekcija.

NAPOMENA: Neki upravijacki moduli mogu dinamicki
da se poveZu sa displejom na osnovu poznatih
vrednosti radne tacke prikljuéne masine i dimenzija,
kako bi automatski izracunali vrednosti mehani¢kog
kasnjenja.

NAPOMENA: Onemoguceno polje za unos oznacava
da upravijacki modul dinamicki komunicira sa
displejom radi aZuriranja parametara mehani¢kog
kasnjenja.

Koristite pomoc¢ na ekranu Centra za pomo¢ da biste

dobili dodatne informacije o MenadZeru opreme i Profilu

priklju¢nog uredaja.

Opcija resetovanja za ISOBUS prikljuéne masine

PC697601—UN—11FEB26

Dugme za resetovanje

Implement Profile @
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c Based on Actual Rate |
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PC702246—UN—13FEB26
Lokacija tastera za resetovanje

A—Dugme za resetovanje
B—Resetovanje profila

Ikona za resetovanje ,A* prikazuje se pored svakog
podeSavanja koje je ruéno promenjeno i sauvano. Ako
je profil izmenjen, ali jo$ nije sauvan, ikona za
resetovanje se ne prikazuje za ta podeSavanja. Kada se
jedno ili vise podeSavanja u profilu priklju¢ne masine
izmeni i profil saCuva, korisnici mogu da resetuju svako
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izmenjeno podeSavanje pojedinacno ili da resetuju sva se razmotri. Faktori za dobrog kandidata za polje za
podeSavanja na podrazumevane vrednosti pomocu ,B*. autonomnu operaciju su:
ct47125,1705184704147-A6-13FEB26 ® Ravna topografija (nagib do 11°). U uslovima nagiba,

sistem moze da ogranici brzinu ispod brzine koju je
podesio rukovalac.

Izbor polja

Polje izabrano za autonomne operacije mora paZljivo da VAZNO: Ne rukujte opremom na polju na kom nagib

prelazi 11 stepeni / 20 procenata.

PC620804—UN—27AUG24
Masina premasuje nagib

® Obradive zone u polju koje su najmanje 3 puta vecée
od Sirine prikljuéne opreme

04C-4



Rad — podesavanje rada i polja

APY80354R—UN—02MAR23

Obradiva zona u polju

A—Zona u polju koja nije odobrena za autonomiju (manje od 3x)

B—Zona u polju koja je odobrena za autonomiju (vise od 3x)

VAZNO: Pokusaj ukljuéivanja oblasti koja je manja
od tri Sirine prikljucne opreme moze da dovede
do toga da masina prede spoljasnje granice i da
se autonomni sistem zaustavi u tampon zoni.

® Pokrivenost StarFire signala od 80% ili iznad toga,
globalni indikator ta¢nosti (GAI)

Accuracy (%)

APY80304—UN—O01FEB23
Globalni indikator tacnosti

® Pokrivenost mobilne mreze iznad 80%

W— MTG Version: 7.1.2001

@T)} MTG Connection mﬂﬂft‘"ﬂh Call State: Open

APY80305—UN—01FEB23
Pokrivenost mobilne mreze

® Mapirane unutrasnje prepreke (npr. vodotokovi, ulazi
i trajne strukture)

VAZNO: Nemojte praviti uske prolaze pomoéu
spoljasnje mede da biste povezali viSe polja.

X—Sirina prikljuénika

r----------

APY80306—UN—01FEB23
Mapirana unutrasnja prepreka

A—Spoljasnja meda autonomije
B—Meda na kraju parcele
C—Unutrasnja neprohodna meda
D—Unutrasnja prohodna meda

® Polja sa jednim uglom prave putanje (primer: Celo
polje je 5° severno.)

® Polja koja dozvoljavaju mede na krajevima parcele
za tri ili viSe prolaza na kraju parcele

ZIDXK1X,1759921925938-A6-280CT25

Podesavanje polja
Na polju ne sme da bude pokretnih predmeta. Svi

04C-5



Rad — pode$avanje rada i polja

predmeti koji su namerno ostavljeni na polju trebalo bi
da imaju mapiranu medu oko sebe. Sistem percepcije
nije zamena za dobro mapiranje mede. Predmeti koji
nisu mapirani mogu da zahtevaju zaobilazenje ili mogu
da izazovu nepotrebno zaustavljanje.

NAPOMENA: Ako sistem otkrije prekomerno
proklizavanje toCkova, traktor ¢e se zaustaviti.

NAPOMENA: Lokve na polju mogu da aktiviraju
upozorenje za otkrivenu prepreku.

ZIDXK1X,1759921923323-A6-280CT25

Polja i mede

<

Aplikacija Polje i mede

PC28766—UN—25AUG22

Nazivi polja organizuju informacije radi lakSeg
pronalazenja i koriS¢enja podataka, kao $to su linije za
vodenje. Koriséenje imena polja je opciono a za
nedefinisana imena se pojavljuje ,---“.

Aplikaciju Polje i mede koristite za:

® |zbor imena lokacije polja koje ¢e koristiti sve druge
aplikacije.

e Kreiranje imena klijenta, farme ili polja.

® Promenu naziva klijenta, farme ili polja.

® Ponovno povezivanje polja sa razli¢itom farmom ili
klijentom.

® Brisanje klijenta, farme ili polja.
® Kreiranje meda i skupova meda.

Izaberite okvir za klijenta, farmu i polje da biste postavili
trenutnu lokaciju i izabrali ime polja koje se koristi za sve
druge aplikacije.

NAPOMENA: Snimanje podataka pod pravilno unetim
klijentom, farmom i poljem je neophodno ukoliko se
za upravljanje podacima koristi John Deere Centar
za operacije.

Integracija sa navodenjem

® Polje se moZe povezati sa putanjom za navodenje
kada se putanja kreira ili uredivanjem putanje.

e |ista putanja za vodenje se moze filtrirati po nazivu
polja.

Modul aktivne strane

Modul lokacije za aplikaciju ,Polja“ je dostupan u

aplikaciji MenadzZer rasporeda. Dostupan je na
podrazumevanoj aktivnoj strani za vodenje i moze se
dodati bilo kojoj aktivnoj strani.

Izaberite polje u modulu ,Lokacija“ da biste:

e Filtrirali listu putanja za vodenje.

® Povezali nove putanje sa poljem prilikom njihovog
kreiranja.

e Kreirali nove ili nastavili prethodne radne podatke.

Prelazak na Polja i mede

1. lzaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju Polja i mede.

Current Location

Beaverton
v’ Fort Amon | Racoon Fort

Manage Clients/Farms/Fields Q

36th Palace
Last Modified:11/05/2025

PC697603—UN—29JAN26

Ikona liste

/®@K.

3ath Palace
Last Madified: 11-05- zuzs

A—Ilkona liste

Field Boundaries

Deck
Last Modified; 11-05-2025

Workable Area
0.26 ac #

Exterior Boundary minus
Interior boundary areas,

i

» cam:l

Mede polja

PC697604—UN—12FEB26

A—Lupa: Sortiranje ili filtriranje dostupnih granica prema
razli¢itim kriterijumima

B—Gornji odeljak: Trenutno aktivna ili izabrana granica

C—Radna povrsina: Izra¢unata povrsina obuhva¢ena granicom

D—Taster plus: Koristi se za kreiranje nove granice

E—Ponisti: Otkazi izbor ili bilo koje promene

F—Potvrdi: Potvrdivanje promena izbora granice parcele

G—Taster minus: Koristi se za ponistavanje izbora trenutne
granice

H—Trenutni izbor granice

|—Druge dostupne granice
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NAPOMENA: Trenutno aktivan izbor granice u
Operations Center-u ne azurira automatski
izabranu granicu za klijenta, farmu i parcelu. Izbor
granice mora da se izvrsi rucno.

»,Upravljanje klijentima/farmamalpoljima“ (Manage
Clients/Farms/Fields)

Organizacija polja

P 6 -
® ® ©

PC28767—UN—25AUG22
A—Klijent
B—Farma
C—Polje

Koristite slede¢u hijerarhiju kao pomo¢ u organizaciji
podataka:

o Klijenti (A) Cine najviSi nivo organizacije.

® Farme (B) Cine srednji nivo organizacije. Farma se
moze povezati sa klijentom.

® Polja (C) ¢ine osnovni nivo organizacije. Polje se
moze povezati sa farmom i klijentom.

Striktna hijerarhija nije neophodna, iako je moguce
koristiti samo imena polja i ostaviti ime farme i klijenta
praznim. Cak je mogucée uopste ne Koristiti imena polja.

Ove odluke zavise od koli¢ine podataka koji se ¢uvaju.
Vise podataka zahteva strukturu za pronalazenje polja.

NAPOMENA: Na prethodnim John Deere displejima,
mape i linije za navodenje su ¢uvane na osnovu
njihovog imena polja. Na monitoru G5 podaci se
snimaju kao tacke sa geografskom Sirinom i
duZinom. Ime polja se koristi samo kao nacin za
filtriranje podataka.

Izbor i filtriranje naziva

U hijerarhiji klijenta, farme i polja izaberite klijente i
farme da biste pronasli polja.

1. lzaberite karticu ,Klijent®.

2. lIzaberite klijenta sa liste. Ime klijenta je prikazano na
kartici ,Klijent”.

3. Kartica ,Farma“ je automatski prikazana. Navedene
su samo farme koje su povezane sa tim klijentom.

4. |zaberite farmu sa liste. Naziv farme je prikazan na
kartici ,Farma“.

5. Kartica ,Polje” je automatski prikazana. Navedena su
samo polja koja su povezana sa tim klijentom i tom
farmom. |zaberite polje.

Uklanjanje filtera

Uklonite filter biranjem dugmeta ,ObriSi izbore®.

Kreiranje i izmena naziva

NAPOMENA: Klijente, farme ili polja treba preimenovati
nakon snimanja podataka. Ako je preimenovan,
promeniti ime na drugim lokacijama, kao Sto je
John Deere Operativni centar.

Imena klijenta, farme i polje se ne mogu duplirati. Imena
povezana sa razli¢itim klijentima i farmama moraju biti
jedinstvena.

Kartice ,Klijent“ i ,Farma“

Kada se izabere kartica ,Klijent* ili ,Farma®“, izaberite
dugme ,Uredi u dnu stranice da biste prikazali listu
,2Jredi klijenta“ ili ,Uredi farmu®.

Na jednoj od ove dve liste izaberite jedno ime klijenta ili
farme da biste ga izmenili ili izaberite dugme ,Novo*“ u
dnu strane da biste kreirali ime.

Kartica ,Polje*

Kada se izabere kartica ,Polje“, istaknite naziv polja i
izaberite dugme za izmenu da biste izmenili polje.
Izaberite dugme ,Novo“ u dnu strane da biste kreirali
ime.

Brisanje imena

Da biste obrisali ime, uredite klijenta, farmu ili polje, i
izaberite dugme za brisanje na strani za izmene.

® Brisanjem klijenta se takode briSu sve farme i polja
koji su povezani sa klijentom.

® Brisanjem farme se takode briSu sva polja koja su
povezana sa farmom.

Mede polja

PC28768—UN—25AUG22
A—Spoljasnja meda (ruzicasta)

B—Unutrasnja neprohodna meda (ruzicasta)

C—Unutrasnja prohodna meda (zuta)

D—Meda na kraju parcele (zuta)

Spoljasnja meda (A) oznacava obim polja.

NAPOMENA: Kreiranje i koris¢enje unutrasnje mede
zahteva spoljasnju medu.

Unutrasnje mede oznacavaju vazne povrsine polja. Ove
mede mogu biti neprohodne (ruzi¢aste) (B) ili prohodne
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(zute) (C). Primer neprohodne mede je bunar, dok je
primer prohodne mede kanal za vodu.

Mede na krajevima parcele (zute crtice) (D) oznacavaju
povrsine u polju gde se nalaze krajnji redovi ili redovi za
okretanje. One se kreiraju unutar spoljasnje mede i oko
neprohodnih unutrasnjih meda.

Kada se koriste sa aplikacijom ,Kontrola sekcija“, mede
spre€avaju primenu proizvoda unutar oznacenih
povrsina polja, kao i primenu izvan polja.

Proracun povrsine

Procenjena povrSina mede se izraCunava na ravnoj
dvodimenzionalnoj ravni. Sve aktivhe povrsine
unutradnje mede se oduzimaju od povrsine spoljadnje
mede. Promene elevacije se ne koriste u proracunu
povrSine mede.

Ukupni radni podaci obuhvataju promene elevacije u
ukupnim radnim podacima za povrSinu. Zbog razlika u
proracunu, ukupni podaci za medu i ukupni radni podaci
se razlikuju.

Kreiranje mede koriste¢i mapu pokrivenosti zahteva

sledece:

® |me polja

® Mapa pokrivenosti bez prekida u pokrivenosti oko
spoljadnjeg dela polja

Kreiranje vozne mede zahteva sledece:

® Ime polja
® Prijemnik StarFire sa SF1 ili boljim signalom

Za kreiranje mede u autonomiji potrebno je sledece:

® Ime polja
® \/ozena meda

® Prijemnik StarFire 7000/7500 sa signalom SF-RTK/
RTK

Mede u autonomiji

Meda u autonomiji je meda visokog kvaliteta koja sadrzi
atribute za ponavljanje i belezi se da bi se ispunili
bezbednosni zahtevi postavljeni za rad funkcije
Autonomija.

Mede u autonomiji moraju da budu voZene mede koje
se snimaju pomocu prijemnika StarFire 7000/7500 i
monitora 4. generacije/G5 kako bi se obezbedila
preciznost i ponavljanje za potpunu automatizaciju polja
i autonomiju. Informacije se beleze i uvaju sa
podacima u vreme snimanja voZzene mede.

Mede u autonomiji predstavljene su u plavoj boji i
prikazuju plavu ikonu Autonomija pored imena ili tipa
mede.

Mede koje ne ispunjavaju uslove za autonomiju

predstavljene su u narandzastoj boji i prikazuju crnu
ikonu Autonomija pored imena ili tipa mede.

Isprekidana linija predstavlja predvidanje kvaliteta tog
segmenta mede ako rukovalac zavrsi sledecu dostupnu
radnju, kao Sto je izbor opcije Sacduvaj.

Na primer, dok snimate, isprekidana linija povezuje
trenutnu tacku sa poetnom tackom snimanja.
Isprekidana linija menja boju, plavu ili narandzastu, u
zavisnosti od toga da li ¢e se taj segment koristiti za
autonomiju (plava) ili van autonomije (narandzasta) ako
se meda sacuva u tom trenutku.

NAPOMENA: Trenutna tacka mora biti unutar 100 m
(329 ft) od pocetne tacke snimanja i svi zahtevi
moraju da se ispune da bi segment bio koris¢en za
autonomiju (plava).

Kada pauzirate snimanje, isprekidana linija povezuje
trenutnu tacku sa tatkom gde je snimanje pauzirano.
Isprekidana linija menja boju, plavu ili narandzastu, u
zavisnosti od toga da li ¢e se taj segment koristiti za
autonomiju (plava) ili van autonomije (narandzasta) ako
se snimanje nastavi u tom trenutku.

Pregled meda u autonomiji

NAPOMENA: Mede koje se koriste za autonomni sistem
moraju da ispune zahteve za autonomiju.
Pogledajte odeljak ,Zahtevi za mapiranje mede
polja u autonomiji“ u ovom poglaviju.

Precizne mede u autonomiji omogucavaju autonomnom
sistemu da radi bezbedno i precizno. Meda polja se
koristi kao referentna tacka za ove proizvode.
Preciznost je klju¢ uspeha i preciznog upravljanja
masinom.

Autonomni sistem koristi medu u autonomiji, koja je
vozena, za spoljasnje i neprohodne mede radi
bezbednog kretanja po polju i ostajanja unutar
odredenog radnog podruc¢ja. Mede koje ne ispunjavaju
uslove za autonomiju predstavljene su u narandzastoj ili
crvenoj boji.

Kvalitet Nema autonomije Autonomi-
monitora ja
Kvalitet Nepo- Osnovno Napredno | Autonomi-
Operations | znat ja
Center
Metod - ® Uvezeno | Gonjeno Gonjeno
® |scrtano
rukom
* |z
prethodne
operacije
e Gonjeno
Rezim - 4 e SF3 e RTK
korekcije Digitalizo- ¢ RTK e RTKX
vano
e RTKX e SF-RTK
® SF1
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e SF2 e mRTK
e SF-RTK
Dodatni Ne Ne postoje Ne postoje Moraju da
zahtevi postoje budu
zadovoljene
sve stavke
o listi za
proveru
detalja
Uredivanje |Bez Bez Bez Dozvoljene
ograni- | ograni¢enja ograni¢enja | su izmene
¢enja za | za izmenu za izmenu koje
izmenu smanjuju
medu.
Nisu
dozvoljene
su izmene
koje
prosiruju
medu.
Preporuce- | Koristiti [® Mape Svi osnovni | Svi
ni sluGajevi | razbori- |e slu¢ajevi napredni
upotrebe to |zvestava- | upotrebe slucajevi
nje plus: upotrebe
o Detekcija ° Kont[ola plus: .
olja sekcija Auto.nomua
P e AutoTrac |Kvalitet
® Vremenska (pracenja mede
prognoza na medi) .autor;]ct)mije
isti je zahtev za
LOgIS.tI|fa * AutoTrac | yoriggenje
Prediktivna automati- | 3utonomnih
brzina zacija reSenja.
kretanja zaokreta-
° nja
Automatiza-| ¢ AutoTrac
cija vodenje
priklju¢ne
opreme
® AutoPath
(redovi)
® AutoPath
(mede)
o
Sinhroni-
zacija
masine
Boja meda | Crvena |Crvena Narandzasta | Plava
tokom
snimanja

Ako tacnost snimanja granice padne ispod 80%,
snhimljena granica viSe nece biti podobna za autonomni

rad.

Slede¢e moze dovesti do pada tacnosti snimanja
granice ispod 80%:

1.Sendenje

2.Kalibracija MKT nije izvrSena na prijemniku.
3.Neadekvatno vreme prijema signala prijemnika.
4.Smer montaZze prijemnika je promenjen.

5.Novi prilemnik je ugraden.

6.Prijemnik je ponovo povezan.

7.Dimenzije pomaka prijemnika su promenjene.

A PAZNJA: Pazite da ne dode do telesne povrede

ili oSte¢enja imovine. Postavite spoljasnje
mede u autonomiji i unutrasnje neprohodne
mede najmanje 1,5 m (5 ft) od sledeéeg:

e Kudista, privatne imovine, zgrada i javnih
puteva

® PovrSine zemljiSta pod nagibom prekoracéuju
11 stepeni (20 procenata)

® Rupa, rovova, jaruga, strmih nasipa, vodenih
povrsina i drugih padina

e Vetroturbina, stubova dalekovoda i opreme
za navodnjavanje sa centralnim obrtnim
delom

® Predmeta koji vise na maloj visini, kao sto su
elektriéni kablovi, grane i viSezilni kablovi

e Ulaza ili skladiSta za propan i prirodni gas.

VAZNO: Nemojte praviti uske prolaze pomoéu
spoljasnje mede da biste povezali viSe polja.

NAPOMENA: Navedeni su svi uslovi koji mogu dovesti
do opasnosti. Budite paZljivi u svakoj situaciji u
kojoj se moZe ugroziti stabilnost masine, u sluéaju
opasnosti koje nisu jasno vidljive ili kada postoji
vedi broj prisutnih ljudi.

VAZNO: Topografija polja moze da se menja godinu
za godinom i od jedne sezone do druge. Ako se
to dogodi, polje mora ponovo da se mapira.
Primeri: erozija, jarci, odroni, vrtace.

Pomaci snimanja meda u autonomiji:

A PAZNJA: Pazite da ne dode do telesne povrede

ili oStecenja imovine. Neodgovarajuci pomaci
meda i neispravne dimenzije opreme mogu
dovesti do putanje masine kroz opasne oblasti.
Pre mapiranja, proverite pomake meda i
dimenzije opreme.

Pomak snimanja mede u autonomiji se moZe generisati
sa GPS-a masine ili radne tacke prikljuénog uredaja u
zavisnosti od opreme koja se koristi za mapiranje. Ako
se meda snima pomoc¢u masine bez priklju¢nog
uredaja, koristite GPS masine. Ako koristite prikljuéni
uredaj sa prijemnikom za snimanje, koristite radnu tacku
priklju¢nog uredaja.

o GPS masine

- Univerzalni prijemnik StarFire — pomak snimanja
mede se meri na osnovu rastojanja od ivice
masine do centra prijemnika.

- Integrisani prijemnik StarFire — snimanje mede se
meri na osnovu rastojanja od ivice ma$ine do
centra masine. Za sve integrisane prijemnike
koristite centar masine kao referentnu tacku bez
obzira na lokaciju prijemnika.

® Radna tacka prikljuénog uredaja — Pomak snimanja
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mede se meri pomocu rastojanja od ivice prikljuénog
uredaja do centra priklju¢nog uredaja.

NAPOMENA: Za bilo koji univerzalni prijemnik koji se
koristi, masinu ili priklju¢ni uredaj, obavezno
uspostavite odgovaraju¢e GPS boéne pomake u
profilu masine ili priklju¢nog uredaja da biste
osigurali precizno postavljanje mede.

APY80353—UN—23FEB23

Snimanje pomaka mede u autonomiji

A—lvica levog rama
B—Centar — univerzalni prijemnik masine

NAPOMENA: Ako univerzalni prijemnik masine nije
montiran na centralnu liniju masine, uspostavite
bocni pomak u profilu masine da biste omogucdili
precizno mesto za montaZu. Zatim Koristite centar
prijemnika nalevo ili nadesno za snimanje pomaka
mede.

NAPOMENA: Ako prijemnik prikljucnog uredaja nije
montiran na centralnu liniju priklju¢nog uredaja,
obavezno uspostavite bocni pomak u profilu
prikljuénog uredaja da biste utvrdili tacno mesto za
montaZu. Zatim koristite centralnu liniju priklju¢nog
uredaja da biste snimili pomak mede nalevo ili
nadesno. Vrednosti pomaka na levoj i desnoj strani
centralne linije prikljucnog uredaja bice jednake, a
mesto prijemnika prikljucnog uredaja ne uti¢e na
vrednosti pomaka.

Prepust opreme:

C—Centar prikljuénog uredaja

D—Ivica desnog rama

Tokom rada, autonomna oprema moze da ima fizicki
prepust (priklju¢ni uredaj, trepereca svetla, poteznica
priklju¢nog uredaja, tegovi masine itd.) u oblast branika
tokom rada u polju. 1znos prepusta dozvoljenog u
oblasti branika se primenjuje uz radnu toleranciju.
Rastojanje izmedu radne tolerancije i maksimalne
povrsine branika moze da varira na osnovu tipa opreme
i GPS kvaliteta, ali radna tolerancija nikada nece
premasiti oblast branika. Ako se oprema zaustavi u
okviru oblasti branika, prerasporedite opremu po
potrebi.

VAZNO: Izbegavajte kvar pri radu autonomije.
Detaljno mapiranje mede polja u autonomiji je
vazan deo obezbedivanja uspesnog rada
autonomije. Vise informacije potrazite u odeljku
»Zahtevi za mapiranje mede polja u autonomiji“
u ovom poglavlju.
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APY80321—UN—21FEB23
Minimalna udaljenost od opasnosti

A—Meda u autonomiji ili neprohodna meda
B—Radna tolerancija
C—Povrsina branika, 1,5 m (5 ft)

Zahtevi za mapiranje mede polja u autonomiji

Voznja pomoc¢u monitora: Najprecizniji nacin za
digitalno predstavljanje meda polja je da fizi¢ki vozite
po njima dok GPS sistem snima lokaciju masine.
Mora se voziti po medama i one se moraju kreirati na
monitoru. Mede kreirane ili izmenjene izvan monitora
nece funkcionisati za autonomiju.

GPS taénost: Tokom snimanja spoljasnje mede, ako
GPS ta¢nost padne ispod 80%, meda nece ispuniti

zahteve za autonomiju. Sacekajte da se signal
poboljSa i ponovo mapira oblast.

Dimenzije: Kada snimate voZenu medu, sve
dimenzije opreme i dimenzije prijemnika moraju biti
tatne. GPS boc¢ni pomak je od presudne vaznosti da
bi se osiguralo pravilno primenjivanje snimanja
pomaka meda.

A PAZNJA: Pazite da ne dode do telesne povrede

ili oSteéenja imovine. Neodgovarajué¢i pomaci
meda i neispravne dimenzije opreme mogu
dovesti do putanje masine kroz opasne oblasti.
Pre mapiranja, proverite pomake meda i
dimenzije opreme.

Pauza i nastavak: Koristite dugmad za pauzu i
nastavak rada kada je potrebno da zaustavite i
zapocCnete snimanje meda kada nailazite na uglove.
Ovakvom praksom se izbegavaju netacni oblici
meda. Masina mora da bude unutar 100 m (328 ft) od
lokacije pauziranja da bi se odrzao kvalitet
autonomije za taj segment. Ako se rad nastavi dalje
od 100 m (328 ft) od lokacije pauziranja, segment ¢e
biti klasifikovan kao da nije sposoban za autonomiju.

NAPOMENA: Za verziju softvera 25.2 (10.31.xxx-XXX) i

ranije, rastojanje pauze i snimanja iznosi 5 m.

NAPOMENA: Normalan rad moZe da obuhvata prepust

opreme u oblast branika. Ovo je prihvatljivo.
Prekomerni prepust (pre prekoraéenja oblasti
branika) moZe da dovede do zaustavljanja sistema
autonomije.
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APY80302—UN—02FEB23

Opasnosti i nagibi

A—Opasnost D—Radna meda u autonomiji
B—Opasnost E—Unutar polja
C—Branik, 1,5 m (5 ft)
ch177nn,1738323754322-A6-12FEB26
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Mapiranje

PC28771—UN—25AUG22
Mapiranje

Aplikacija "Mapiranje" koristi se za prikaz prostornih
funkcija, kao Sto su sledece:

e Navodenje

® Podaci o pokrivenosti i radni podaci

® Recepture na bazi mapa

Prikaz mape se moZe dodati aktivhim stranicama
pomoc¢u modula nekoliko razli€itih veli¢ina u Menadzeru
rasporeda.

Putanja do aplikacije "Mapiranje"

1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju "Mapiranje".

Mape sa radnim podacima

NAPOMENA: Mape sa radnim podacima se brisu kada
pocne novi rad. Informacije o pokretanju novog
rada pogledajte u odeljku Podesavanje rada u
ovom odeljku ili u pomodi na ekranu o podesavanju
rada.

Radni podaci obuhvataju informacije o brzini, proizvodu
i pokrivenosti (radnom stanju). Snimaju se na osnovu
lokacije i vremena u globalnom sistemu za
pozicioniranje (GPS).

U datotekama radnih podataka nalaze se sledecée
informacije:

Vreme

Geografska S$irina i duzina

Elevacija

Ime polja (ako ga je rukovalac podesio)
Pokrivenost

Dokumentacija

Ne postoji ograni¢enje veli€ine za snimanje radnih
podataka za svaki naziv polja. Jedino ogranienje je
kapacitet memorije prikaza. Raspoloziva memorija
prikaza je navedena u statusnom centru na glavnoj
strani.

PC649529—UN—110CT24

Mapiranje

Kompas (A): Oznagava osnovni smer na mapi.
Izaberite Kompas (A) da biste se prebacivali izmedu
rezima za kretanje mas$ine u pravcu nagore i severno
nagore.

e Kretanje masine nagore: Kompas je
podrazumevano u ovom rezimu, gde se pravac
masine nalazi na vrhu ekrana, a prikaz se okre¢e u
skladu sa pravcem masine (sli¢no prikazu
perspektive).

® Severno nagore: U ovom reZimu, sever je uvek na
vrhu ekrana i prikaz se ne okre¢e u skladu sa
pravcem masine (sli¢no fiksnom prikazu polja).

Prikaz mape (B): Izaberite da biste se prebacivali
izmedu prikaza mape.

® Prikaz polja: Prikaz maSine i polja iz vazduha.
Pregled se prilagodava dok se masina kre¢e kroz
polje.

® Prikaz iz perspektive: Prikazuje polje onako kako
ga vidi korisnik. Pregled se prilagodava dok se
masina krecée kroz polje.

® Fiksni prikaz polja: Prikaz masine i polja iz
vazduha. Pregled se ne prilagodava dok se maS$ina
kre¢e kroz polje, iako je moguée pomeranje
pregleda.

Prikaz polja (C): Izaberite da biste umanijili do prikaza
ivica meda. Ako nema mede, prikaz mape se umanjuje
do granica pokrivenosti.

Prebacivanje sloja mape (D): Izaberite da biste se
prebacivali izmedu tipova mapa. Informacije prikazane
u legendi menjaju se u zavisnosti od tipa izabrane
mape.

Legenda (E): Izaberite da biste prikazali legendu mape.

Uredaj za predvidanje zaokretanja (F): Upozorava
rukovaoca tako Sto predvida kraj prolaza i prikazuje
udaljenost do kraja prolaza u prikazu mape.

Podela (G): Istovremeno omogucite/onemogucite
vizuelizaciju viSe modula mape.

Markeri (H): Izaberite da biste dodali tip markera na
mapu ili, u slu¢aju markera za oblast i liniju, za poc¢etak
snimanja. Tipovi oznaka se kreiraju u aplikaciji Oznake.
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Mapa pokrivenosti

Podaci o pokrivenosti pokazuju gde je obavljen posao.
Povrsina koja je obradivana jednom prikazana je svetlo
plavom bojom, dok je povrsina koja je obradivana vise
puta prikazana tamno plavom bojom. Mapa pokrivenosti
je uskladena sa ukupnom obradenom povrsinom na
Monitoru rada.

Radni podaci se prikazuju na mapi do udaljenosti od
3,21 km (2 mi) u svim pravcima od trenutne GPS
lokacije.

Mapa pokrivenosti postoji za sve displeje G5. Za
shimanje podataka o pokrivenosti neophodan je
prijemnik StarFire.

Mapa recepture

Mape receptura sadrze informacije o Zeljenoj stopi za
zone upravljanja unutar polja. Koristi ih prikaz da bi
automatski promenio ciljnu stopu pri radu u svakoj zoni
upravljanja.

Recepture mogu da se uvezu na prikaz kao datoteke
oblika pomo¢u MenadZera datoteka i one se prikazuju
na mapi kada se izaberu u opciji Radno podeSavanje.
Mape sa radnim podacima se nalaze iznad mapa
recepture.

Nulta stopa recepture se na mapi prikazuje crnom
bojom. Nulte stope u recepturi zahtevaju
ISKLJUCIVANJE sekcija u Kontroli sekcija.

Dodatni tipovi mape
Mapa brzine

Mapa brzine prikazuje brzinu primljenu od upravljacke
jedinice masine ili prikljuéne opreme. Ako je neka
povrsina pokrivena vide puta, prikazuje se brzina pri
poslednjem prolazu.

Mapa prinosa

Mapa prinosa prikazuje prose€an suvi prinos dobijen
senzora masenog protoka.

Mapa viage

Mapa vlage prikazuje proseénu vlagu poZnjevenog
useva dobijenu od senzora vilage.

Mapa otpada

Mapa otpada prikazuje meru materijala koji nije usev sa
sistema za detekciju.

Mapa vrste

Mapa vrste prikazuje vrste zasadenih useva u polju. Za
razlikovanje vrsta koristi se do deset razli€itih boja. Ako
je zabelezeno viSe od deset vrsta, boje se ponavljaju.

Displej G5 dokumentuje i prikazuje sortu koja se Zanje u
srediSnjoj tacki radne Sirine hedera. Ako se srediSnja
taCka hedera postavi na lokaciju bez sorte definisane u
mapi Variety Locator, monitor ¢e dokumentovati i
prikazati "---" kao sortu.

Mapa proizvoda

NAPOMENA: Mapa proizvoda se prikazuje samo kada
se primenjuje operacija sa jednom teénoscu.

Mapa proizvoda prikazuje proizvode ili rezervoare sa
smeSom koji se primenjuju na polju. Koristi se do deset
razli¢itih boja za razlikovanje proizvoda i rezervoara sa
smeSom. Ako je snimljeno vise od deset proizvoda i
rezervoara sa smeSom, boje se ponavljaju.

Mapa singulacije

Mapa singulacije prikazuje procenat merenja
performansi sistema za merenje sadilice pri dopremanju
jednog po jednog semena na zemlju. Sloj mape
singulacije ¢e prikazati red po performansama
singulacije redova.

Karakteristike mape

Pokret: Aplikacija za mapiranje omogucava korisnicima
da se kre¢u po mapama u okviru G5 monitora pomocu
pokreta. Dostupni su sledeéi pokreti:

1. Zumiranje:

a. Skupite ili razdvojite dva prsta da biste uvecali ili
umanijili prikaz.

b. Dodirnite dvaput jednim prstom, zadrZite i
prevucite nagore ili nadole za zumiranje jednim
prstom.

c. Dodirnite dvaput jednim prstom da biste
postepeno uvecavali.

d. Dodirnite jednom sa dva prsta da biste
postepeno smanijivali.

2. Pomeranje: Pomerajte prikaz mape pomocu jednog
prsta.

NAPOMENA: Kada se pomera prikaz u prikazu
perspektive, ikona masine moZe da se promeni iz
uspravne u poloZenu.

3. Okretanje aktivne strane: Pocnite tako da prst bude
izvan ivice monitora, pa predite preko ivice monitora
da biste presli na sledecu aktivnu stranu ili nalevo ili
nadesno.
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Fullscreen

Corm

-

Smer prolaza

Vizuelizacija prolaza: Oznake u obliku strelica
postavljene iznad prolaza ukazuju na smer prolaza.

PC646027—UN—13SEP24
Ikone podeljene mape

A—Ilkona za podelu
B—Ilkona za objedinjavanje

Podeljena mapa: Mapiranje ima moguénost da podeli
veliki ekran sa mapom. Ova funkcija omogucava
vizuelizaciju viSe slojeva mape u isto vreme. Ako modul
mape moze da se podeli, prikazuje se ikona za podelu
(A). Izborom ikone za objedinjavanje (B), ekrani se
objedinjuju. Ekrani podeljene mape su zajedno
blokirani. Bilo koji pokreti kao &to su pomeranje ili
zumiranje uticaée na obe strane podeljene mape.

Satelitski prikaz: Satelitski prikaz u pozadini moze da
se omoguci/onemoguéi pomoc¢u dugmeta za
prebacivanje pozadine na aktivnoj stranici za mapiranje.

NAPOMENA: G5 Advanced licenca je potrebna da bi se
omogucio satelitski prikaz u pozadini.

ZIDXK1X,1749534195748-A6-24SEP25

Markeri

PC28773—UN—25AUG22
Markeri

Markeri se koriste za ozna€avanje tacki od interesa u

okviru polja. Te tatke mogu da se koriste za vodenije ili
dokumentaciju.

Markeri obavestavaju rukovaoce u kabini ako se
trenutna putanja masine ukrsta sa oznatenom
povrdinom, tackom ili linijjom, omoguéavajuéi im da
izvrSe neposredna podeSavanja po potrebi.

NAPOMENA: Upozorenje sa markera postaviljenog u
autonomno polje nece uticati na ponasanje masine
koja radi u reZimu autonomije. Da biste imali
autonomnu masinu, izbegavajte odredenu oblast ili
objekat, koristite mede.

Navigacija do markera

1. Izaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. lzaberite oznake.

Tipovi oblika markera

PC684076—UN—25SEP25
A—Ulazni marker

B—Tack. marker

C—Povr. marker

D—L.inij. marker

® Ulazni marker (A) — Oznacava ulaznu tacku masine u
polju.

® Tackasti marker (B) — Oznacava odredenu tacku u
polju kao sto je kamen ili mesto gde je aplikator ostao
bez proizvoda.

® Povrsinski marker (C) — Oznacava povrsine od
interesa, kao $to je oblast sa korovom ili niska tacka
u polju.

® Linijski marker (D) — Oznacava linije u polju, kao §to
su granicne linije ili ograde.

NAPOMENA: Ako je radna tacka definisana, marker se
snima u radnoj tacki. Ako radna tacka nije
definisana, marker se snima direktno ispod GPS
prijemnika.

ch177nn,1738294533577-A6-24SEP25
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Ulazni markeri

PC620771—UN—08AUG24
Ulazni marker

Ulazne markere definiSe ili pravi rukovalac u cilju
odredivanja lokacije ulaza masine u polje. Idealan nacin
za postavljanje markera je blizu linije mede gde se
nalazi ulaz u polje. Nema ograni€enja za postavljanje
markera u polju. MoZete da ih postavite unutar mede,
izvan mede ili na trenutnoj lokaciji masine.

Savetuje se da se broj markera postavljenih u polju
ogranici radi optimalnog ucinka masine. Ulazni markeri
mogu da se postave putem monitora, aplikacije
Operations Center i aplikacije Operations Center
Mobile.

ZIDXK1X,1759921986197-A6-280CT25

Radno podesavanje

PC28769—UN—25AUG22
Radno podesavanje

Koristite radno podeSavanje kada menjate prikljuénu
opremu ili polja ili primenjujete drugi proizvod. Dostupna
podeSavanja u okviru aplikacije "Radno podeSavanje"
menjaju se na osnovu operacije.

Pomocu aplikacije "Menadzer rasporeda” traci sa
pre€icama dodajte softverski taster za precicu za
"Radno podeSavanje".

Putanja do aplikacije "Radno podeSavanje"
1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju "Radno podeSavanje".
Sazetak rada

Koristite opciju Pregled rada da biste izabrali radne
detalje, kao &to su proizvod, tip useva i ciljna stopa/
receptura.

Radna lista

Izaberite opciju Radna lista da biste prikazali i izvrSili
izbor iz planiranog, zajednickog ili istorijskog posla.

® Planirano — Izaberite uvezeni plan rada i automatski
podesite monitor da biste zapoceli obavljanje posla.

® ZajedniCko - Izaberite radnu grupu i pridruzite joj se
radi deljenja pokrivenosti, poloZzaja masine i linija za
navodenje.

® |[storija — Izaberite i nastavite prethodne dogadaje
poslova.

Novi posao

PC28710—UN—25AUG22

Dugme "Novi posao”

Izaberite taster "Novi posao" da biste obrisali radne
podatke sa mape za izabrano polje. Ako ime polja nije
izabrano, svi radni podaci snimljeni bez imena polja
Cuvaju se u radnoj listi, a zatim se briSu sa mape.

Drugi uslovi koji pokreéu novi posao:

® Rukovalac menja klijenta, farmu ili polje i ne nastavlja
rad.

® Rukovalac menja usev tokom sadnje ili Zetve. Ako
ima viSe od jedne operacije, novi rad se pokrece za
modifikovanu operaciju.

® Rukovalac menja proizvod ili suvu meSavinu kada
primenjuje suvu ili gasnu operaciju. Ako ima viSe od
jedne operacije, novi rad se pokrece za modifikovanu
operaciju.

® Rukovalac menja proizvod ili rezervoar sa
mesavinom kada se aktivno primenjuje jedna
operacija sa te€nosc¢u. Pokrenut je novi rad za
operaciju koja je izmenjena.

NAPOMENA: Menjanje proizvoda ili rezervoara sa
smeSom tokom primene jedne operacije sa
te€nosc¢u ne generise automatski novi posao.
Potrebno je da izaberete taster "Novi posao” ako
Zelite novi posao.

e Detektuje se nova priklju¢na oprema ili platforma
koja kreira skup operacija koje se ne podudaraju sa
prethodnim skupom operacija.

® Prethodno detektovana prikljuéna oprema ili
platforma je iskljuCena i kreirana je virtuelna
priklju¢na oprema ili platforma.

® Rukovalac povezuje deljenu radnu grupu i dolazi do
nekog od drugih navedenih stanja.

Ciljna stopal/receptura

R

Receptura

PC28806—UN—29AUG22
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Displej podrzava samo format ArcGIS datoteke oblika.
Moguce je uvesti neograni¢en broj receptura.
Svaka receptura ima neograni¢en broj zona stope.

Ne postoji merljiva minimalna vrednost za veli€inu zone
stope.

Izbor stope za viSe zona

Izaberite polje za unos ,lzbor stope za viSe zona” da
biste izabrali metodu koju monitor koristi za odredivanje
ciline stope u podeljenoj sekciji ili sekcijama:

® NajviSa — Koristi najviSu stopu recepture izmedu svih
stopa koje se nalaze u okviru zadate oblasti
pokrivenosti meraca.

® Najniza — Koristi najnizu stopu recepture razlicitu od
nule izmedu svih stopa koje se nalaze u okviru
zadate oblasti pokrivenosti meraca.

® ProseCna — Koristi ponderisanu, srednju stopu
recepture razli€itu od nule izvedenu iz svih stopa koje
se nalaze u okviru zadate oblasti pokrivenosti
meraca.

® NajuobiCajenija — Koristi stopu recepture razli¢itu od
nule koja se pokriva najveéi deo zadate oblasti
pokrivenosti meraca.

Stopa za vise zona je podrazumevano postavljena na
opciju "Najvisa". Stopa za viSe zona se moze
konfigurisati za svaku jedinstvenu operaciju. I1zbor za
zadatu operaciju zadrZzava se neograni¢eno osim ako
se izvrsi resetovanje na fabricke vrednosti. Nakon
resetovanja na fabricke vrednosti, prikaz postavlja sve
operacije na opciju "Najvisa".

ISOBUS zadaci

John Deere displej G5 moze da snima ukupne vrednosti
ISOBUS koje dostavljaju priklju¢ni uredaji sa
sertifikatom AEF (Fondacija za elektroniku u
poljoprivrednoj industriji) sa TC-GEO (kontroler
zadataka zasnovan na geografskom polozaju) i John
Deere vu€ene prskalice. Sve ukupne vrednosti koje
obezbeduje ISOBUS prikljuéna oprema, kao 5to su
vreme, povrSina, masa i zapremina, snimaju se u
zadatku.

Uslovi

Koristite opciju "Uslovi" da biste ruéno dokumentovali
vremenske uslove, uslove u polju i radne napomene
dok obavljate rad u polju.

NAPOMENA: Ukoliko je stanica Mobile Weather

aktivna, ruéno dokumentovanje vremenskih uslova
je onemoguceno.

Podesavanja plana rada

Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Work Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Pode$avanja plana rada

A—Uklanjanje zavrsenih i izbrisanih planova rada
B—Automatsko aktiviranje plana rada

Ukloni zavrSene i izbrisane planove rada (A) — Kada je
ovo podeSavanje omoguceno i plan rada dostigne 90%
do zavrSetka ili se ne koristi najmanje 2 sedmice,
oznacava se kao dovrsen i uklanja sa radne liste.

Automatska aktivacija plana rada (B) — Kada je ovo
podeSavanje omogucéeno, automatski ¢e da se aktivira
¢im se unese neka vrednost u polje zbog kog postoji
dati plan rada. Medutim, ako postoje neusaglasenosti,
neophodno je da se razreSe da bi ovo podeSavanje
ispravno funkcionisalo.

ct47125,1705186121528-A6-13JAN24

Ukupne radne vrednosti

PC28770—UN—25AUG22
Ukupne radne vrednosti

Ukupne vrednosti se prikazuju za aktivno polje i radnu
operaciju. Da biste promenili polja, otvorite aplikaciju
"Polja i mede" i postavite trenutnu lokaciju. Aktivnoj
stranici dodajte module za ukupne vrednosti rada
pomoc¢u MenadzZera rasporeda.

Putanja do aplikacije "Ukupne radne vrednosti"
1. lzaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju "Ukupne radne vrednosti".
Radna operacija

Ako se snima viSe radnih operacija, izaberite dugme za
izbor tipa operacije.

04C-17



Rad — pode$avanje rada i polja

Ako se za operaciju snima viSe vrsta ili proizvoda,
odvojite ukupne vrednosti jer su sve navedene iza
ukupnih vrednosti za polje.

NAPOMENA: Druge specificne ukupne radne vrednosti
dostupne su za odredene masine i priklju¢ne
uredaje. Pogledajte pomo¢ na ekranu za dodatne
informacije.

NAPOMENA: Odredene ukupne radne vrednosti mozZzda
nece biti vidljive zbog konfiguracije masine ili
priklju¢ne opreme ili nepravilne kalibracije.

Povrsina

Povrsina je ukupna obradena povrsina za vreme za koje
je snimak rada bio uklju¢en. Proraun se zasniva na
radnoj Sirini prikljune opreme, brzini kretanja i vremenu
rada.

Preostala povrsina je povrsina polja koja jo$ uvek nije
obradena. Samo spoljasnje mede i neprohodne
unutradnje mede imaju medu kraja parcele.

Vreme

"Vreme" je koli¢ina vremena tokom koje je snimanje
rada ukljuéeno za tekuéu operaciju, mereno do desetine
sata.

"Preostalo vreme" je procenjeno vreme do okon&anja
rada u polju na osnovu preostale povrSine i vremena
utroSenog na rad u obradenom delu polja.

Stopa

Stopa je ukupan broj primenjenog semena ili proizvoda
podeljen sa obradenom povrSinom.

Ukupna primena

Ukupna primena predstavlja ukupan broj primenjenog
semena ili proizvoda.

Proizvod

"Preostali proizvod" je koli€ina proizvoda neophodna za
okoncanje rada. lzraCunava se mnoZenjem preostale
povrsine i stope.

NAPOMENA: Kada se koristi rezervoar sa smesom,
navedena koli¢ina je celokupan rezervoar sa
smesom, a ne pojedinacni sastojci.

Gorivo

"Gorivo" je koli€ina goriva koja se potrosi tokom
snimanja rada.

Ukupne vrednosti tereta

Ukupne vrednosti tereta prikazuju prikazuju izabrane
podatke o Zetvi po teretu pozZnjevenih useva. Kada je
dostupno viSe od tri ukupne vrednosti opterecenija,
rukovalac moze da izabere ukupne vrednosti koje ¢e biti
prikazane. Potrebno je izabrati taéno tri vrednosti.

Deljene ukupne vrednosti

Ukupne radne vrednosti mogu da se dele upotrebom
deljenja podataka u polju. Deljene ukupne vrednosti se
azuriraju i postepeno na prikazu i kada se informacija
primi od drugih ¢lanova grupe. ViSe informacija o
pridruzivanju radnoj grupi pogledajte pomo¢ na ekranu
aplikacije "Radno podeSavanje".

Prilagodene ukupne vrednosti

Pregledaijte istoriju rada za polje ili grupu polja u okviru
izabranog opsega datuma. Prilagodene ukupne
vrednosti se mogu filtrirati prema klijentu/farmi/polju,
usevu, operaciji i proizvodu.

ct47125,1705186121352-A6-13JAN24

Monitor rada

PC28775—UN—25AUG22
Monitor rada

NAPOMENA: Odredene vrednosti masine i povezane
sa radom moZda nece biti vidljive zbog
konfiguracije masine ili prikljucne opreme, odnosno
nedostatka pravilne kalibracije.

Aplikacija "Monitor rada" prikazuje prosec¢ne i ukupne
specifietne vrednosti za masinu i njen rad. Izaberite
vrednost na strani da bi videli iskacuéi prozor samo te
vrednosti. Svaka od ovih vrednosti se moze postaviti na
glavnu aktivnu stranu.

Upotrebite taster za resetovanje na dnu strane da bi
obrisali sve vrednosti, osim trenutnih vrednosti. Datum i
vreme poslednjeg resetovanja ¢e se prikazati pored
tastera.

Sa desne strane dugmeta za ponistavanje, stavka
Snimak rada pokazuje da li je monitor rada aktivanidali
vrSi odbrojavanje. Pulsiraju¢e svetlo pokazuje da je
monitor aktivan.

Prelazak na Praé¢enje rada

1. Izaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju Monitor rada.

Snimanje rada

Kada je snimanje rada UKLJUCENO, snimanje mape i
brojaa tada zahteva povecéanje okida¢a snimanja.
Brojaci koji zahtevaju snimanje rada obuhvataju:

® Radna povrsina

® Vreme rada

® Produktivnost
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® ProsecCnu potrodnju goriva po povrsini
® ProseCnu radnu brzinu

Izaberite Snimanje rada u donjem desnom uglu da bi
videli iskaducéi prozor sa postavkama snimanja.

Status snimanja je baziran na trenutnom okidacu
snhimanja izabranom u Profilu prikljuénog uredaja. Ako
okida¢ snimanja ne odgovara trenutnim operacijama,
pritisnite taster Uredivanje da promenite izabrani okida¢
snimanja. Za vise informacija pogledajte poglavlje Profil
prikljuénog uredaja.

NAPOMENA: Ako je okida¢ snimanja postavijen na
ruéni reZim, snimanje rada moZe biti uklju¢eno ili
isklju¢eno pritiskom na taster za snimanje.

ch177nn,1726041785584-A6-11SEP24

Snimanje rada

Kada je snimanje rada UKLJUCENO, snimanje mape i
brojaCa tada zahteva povecanje okida¢a snimanja.
Brojaci koji zahtevaju snimanje rada obuhvataju:
Radna povrsina

Vreme rada

Produktivnost

Prosecnu potrosnju goriva po povrSini

Proseénu radnu brzinu

Izaberite Snimanje rada u donjem desnom uglu da bi
videli iskaCuéi prozor sa postavkama snimanja.

Status snimanja je baziran na trenutnom okidacu
snimanja izabranom u Profilu priklju¢nog uredaja. Ako
okida¢ snimanja ne odgovara trenutnim operacijama,
pritisnite taster Uredivanje da promenite izabrani okida¢
snimanja. Za viSe informacija pogledajte poglavlje Profil
priklju€nog uredaja.

NAPOMENA: Ako je okida¢ snimanja postavijen na
rucni rezim, snimanje rada moZe biti uklju¢eno ili
iskljuceno pritiskom na taster za snimanje.

ct47125,1705186226483-A6-13JAN24

Deljenje

PC28774—UN—25AUG22

Deljenje

NAPOMENA: Za optimalne rezultate svi displeji i svi
modemi JDLink treba da koriste istu verziju
softvera.

NAPOMENA: Deljenje aplikacije funkcionise izmedu
monitora 4. generacije i G5.

Koristite aplikaciju "Deljenje" za prikaz zahteva za
deljenje podataka izmedu masina. Deljenje podataka
omogucava da do Sest rukovaoca deli linije za vodenje i
podatke tokom rada u istom polju. Da bi se pridruzili
timu, rukovaoci pronalaze karticu sa radnom listom u
aplikaciji Radno podeSavanje. Da bi podelio linije za
navodenje, rukovalac pronalazi aplikaciju AutoTrac
navodenje.

Zajednicki radni podaci se Salju i primaju u segmentima
od 30 sekundi. Uklju€ujuéi prenos podataka, prikaz
tipi€éno prima azuriranja pokrivenosti od &lanova grupe
na svakih 30 sekundi. PoloZaj ¢lanova grupe se azurira
na svakih 6 sekundi.

NAPOMENA: Vremena prenosa podataka se razlikuju u
zavisnosti od jacine beZi¢ne veze.

Kada je aplikacija "Deljenje" omoguéena, izmedu
prikaza se dele sledecée informacije:

® Linije za vodenje (samo prave i kruzne putanje)

NAPOMENA: Prave putanje kreirane upotrebom
metoda "Pristup masini A + B", "Pristup masini A +
pravac" ili "Pristup masini G.Sirina/G.duZina +
pravac" ne mogu se deliti.

® Mape pokrivenosti
e Mape pri aplikaciji

Zona pokrivenosti, preklapanja, deljena pokrivenost i
deljeno preklapanje prikazuju se jedinstvenim bojama.
Deljene mape pokrivenosti vidljive su na odredenim
modulima sa aktivnim stranama i u aplikacijama
AutoTrac navodenje i Mapiranje.

Zahtevi za deljenje polozaja masine i linija za
vodenje:

NAPOMENA: Za najbolje rezultate koristite nivo
korekcije SF2 ili visi. Upotreba SF1 moZe da
dovede do neZeljenih pomaka deljenih putanja za
navodenje i deljene pokrivenosti, sto negativno
uti¢e na performanse aplikacija AutoTrac i Kontrola
sekcija.

® Opcije ,Automatska sinhronizacija podataka” i
,Prijem podataka radne grupe” se uklju€uju i
iskljuCuju u okviru aplikacija Deljenje ili Menadzer
datoteka.

® Potreban je JDLink modem sa aktivnom JDLink
Connect pretplatom.

e Potrebni su 4600 CommandCenter ili 4640
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Univerzalni monitor sa aktiviranjem deljenja
podataka u polju.

® Potreban je G5 CommandCenter ili G5 univerzalni
monitor sa vaze¢om licencom za deljenje podataka u
polju.

® Svi monitori 4. generacije i G5 u radnoj grupi
povezani su na istu organizaciju na platformi John
Deere Operations Center.

e Radne grupe moraju da koriste isti ID posla.

® Rukovaoci moraju da imaju istog klijenta, farmu i
polje.

Dodatni zahtev za deljenje mapa pokrivenosti i
radnih podataka:

® Rukovaoci moraju da imaju istu operaciju i isti usev,
proizvod ili rezervoar sa smesSom.

NAPOMENA: Kada se koriste recepture, rukovaoci
moraju da koriste istu recepturu. U slucaju
vazdusnih kola sa vise korpi, Konfiguracija
rezervoara mora biti definisana isto za svaka kola u
radnoj grupi.

NAPOMENA: Mape pokrivenosti mogu da se dele
izmedu masina koje koriste jednu operaciju teCne
primene koja je kompatibilna sa Kontrolom sekcija i
koje primenjuju razliGite proizvode ili rezervoare sa
smesom. Sistem se automatski ne prikljucuje grupi.
Rukovalac mora da rucéno poveZe druge masine
tako Sto ce izabrati odgovarajuc¢u radnu grupu iz
deljene radne liste.

NAPOMENA: Pre pocetka novog rada, svi operateri
masina moraju izabrati ,New Work“ (Novi posao)
kako bi ocistili lokalni prikaz prekrivenosti na
terenu. Pored toga, jedan odredeni operater ekrana
mora izabrati ,New Group“ (Nova grupa) da bi
resetovao deljenu grupu pokrivenosti. Kada se to
uradi, ostali ekrani mogu se pridruZiti novokreiranoj
grupi. Nakon zavrsetka ovih koraka, In-Field Data
Sharing (Deljenje podataka u polju) ¢e raditi kao Sto
je oCekivano za novu radnu sesiju.

ct47125,1705188044976-A6-09JUL25
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PC684074—UN—19SEP25
Video

A PAZNJA: Izbegavaijte rizike od nezgode ili

povreda. Ne oslanjajte se na kameru za
izbegavanje sudara ili za otkrivanje prolaznika.
Uvek budite na oprezu i obratite paznju na
okolinu kada radite sa masinom. Pro¢itajte sa
razumevanjem deo Izbegavanje nesreca
prilikom prevrtanja u poglavlju "Bezbednost".

VAZNO: Utvrdite da li prikaz kamere ili video
aplikacija simuliraju pogled u retrovizor pre
koriSéenja aplikacije Video.

NAPOMENA: Pogledajte Priru¢nik za prodaju
poljoprivredne opreme za najnoviju listu
kompatibilnih kamera.

Aplikacija Video se koristi za posmatranje podrucja oko
masine.

Prilikom kori§¢enja univerzalnog displeja G5,
istovremeno se moze pregledati samo jedan video
snimak. Dok koristite G5 univerzalni monitor,
maksimalno tri video snimka se mogu pregledati
istovremeno.

Univerzalni displej G5 moze da podrzi do Cetiri ulaza za
kamere.

Prelazak na Video

1. Izaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.
3. Izaberite aplikaciju "Video".

Upravljacki elementi kamere
A\ 3¢5 <
® ©

PC27708—UN—310CT19
A—Video ogledalo
B—Kontrast
C—Pregled skeniranja

Prebacivanje kamera
Ako je priklju¢eno viSe kamera, odaberite video ulaze
birajuci razli¢ite nazive kamera.

NAPOMENA: Digitalna kamera ¢e ostati dodeljena
izabranom monitoru dok se ru¢no ponovo ne
dodeli.

Video ogledalo

Izaberite dugme "Video ogledalo" (A) da simulirate
pogled u retrovizoru. Biranjem pregleda ogledala
menjate levu i desnu stranu slike video zapisa.

Kontrast
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NAPOMENA: Komande za kontrast nisu dostupne za
kamere sa digitalnim izvorom.

Podesite video kontrast (B) koriste¢i dugmad plus (+) i
minus (-). Posvetlite video biranjem dugmeta plus, a
potamnite biranjem dugmeta minus.

Pregled skeniranja

Izaberite dugme "Pregled skeniranja" (C) da biste
skenirali izmedu video ulaza aktivnih kamera.

Rezim preko celog ekrana

Izaberite video oblast da biste otvorili rezim preko celog
ekrana. Video kontrole u reZimu preko celog ekrana
razlikuju se od normalnog rezima.

Izvod kamere

Grupa kamera prikazuje nazive svake kamere koju je
detektovala aplikacija "Video". |zaberite kameru sa liste
da biste je pregledali u rezimu preko celog ekrana.

Vidno polje

Ova funkcija se moze koristiti za prebacivanje izmedu
polja uglova prikaza za kameru.

NAPOMENA: Funkcija vidnog polja i dostupni uglovi
zavise od modela kamere.

Pregled skeniranja

Dok je rezim preko celog ekrana aktivan, izaberite
pregled skeniranja da biste skenirali izmedu video ulaza
aktivnih kamera. Video ulaz se prikazuje u odredenom
vremenskom intervalu pre prebacivanja na slededi
video ulaz na listi kamera. Vreme skeniranja se
podesava u opciji Napredna podeSavanja.

Video okidaci

Video se moze prikazati kada se obavljaju neke funkcije
masine (npr. hod unazad, aktiviranje priklju¢nog vratila).
Video okidaci su dostupni kada se otkriju kompatibilne
funkcije masine.

1. Izaberite opciju "Napredna podeSavanja" da biste
konfigurisali podeSavanja.

2. lzaberite okidag.
3. lzaberite ulaz kamere za trenutni okida¢. Ova
kamera je prikazana kada je okida¢ aktiviran.

NAPOMENA: Da bi sprecili prikazivanje video zapisa za
okidac, izaberite Nema kamere.

4. Unesite duzinu video pauze. Ovo je vreme
prikazivanja video zapisa nakon Sto okida¢ postane
neaktivan.

Kablovski snop za video

Univerzalni displej G5 moze da poveze jednu analognu i
dve digitalne kamere.

G5P'“ univerzalni monitor moze da se poveze sa
najviSe Cetiri analogne i dve digitalne kamere, u
zavisnosti od potreba i kablovskog snopa.

Dostupni su kablovski snopovi adaptera koji se
povezuju na priklju¢ak sa 26 iglica na zadnjem delu
displeja.

NAPOMENA: Ovaj priruénik za rukovaoca ne sadrZi
informacije o instalaciji kamere i snopa provodnika.
Pogledajte uputstva za instaliranje kamere.

Video pinovi na konektoru su:

Broj pina Opis

8 Video 1, signal

14 Video 1, uzemljenje
20 Video 2, signal

21 Video 2, uzemljenje
22 Video 3, signal

15 Video 3, uzemljenje
16 Video 4, signal

17 Video 4, uzemljenje

SmartView podesavanje

e SmartView (A) - Omogucéava rukovaocu
podeSavanje video kamera na prskalici, za prikaz na
SmartView traci prikaza iznad vetrobranskog stakla
kao pomo¢ za postizanje bolje vidljivosti pri
transportu masine putevima ili u sku¢enim
prostorima.

PC689867—UN—010CT25
Kartica za SmartView podeSavanje

{Camera Name} (7)
— Camera
—TT. =
P .
| Camera Name

Fleld of Wiew

A€

SmartView Display
e (] Set as Default Camera
© Remove X Cancel

PC689869—UN—060CT25
Podesavanje kamere

() show camera Name.
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e Ukloni (B) - Uklonite kameru iz dodele jednom od
SmartView prikaza.

® Podesi kao podrazumevanu kameru (C) - Potvrdite
izbor ovog polja kako biste dodelili kameru kao
podrazumevani prikaz kamere za ovaj SmartView
prikaz.

e Kamera (D) - Rukovalac moze da imenuje kameru
kako bi se bolje razumelo koji fid kamere vide i gde
se nalazi na masini.

ch177nn,1739887801998-A6-080CT25

Podesavanje komandi

PC28805—UN—29AUG22
Podesavanje komandi

Koristite aplikaciju "PodeSavanje upravljackih
elemenata” za konfigurisanje ISOBUS ulaza koji se
koriste za kontrolu funkcija prikljuéne opreme ili za
ponovno konfigurisanje drugih upravljackih elemenata.

Prelazak na PodeSavanje upravljac¢kih elemenata
1. lzaberite Meni.
2. |zaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju "PodeSavanje upravljackih
elemenata".

Aplikacija "Podesavanje upravljackih elemenata” i
dostupni ulazi koji se mogu konfigurisati razlikuju se u
zavisnosti od tipova masine. Dodatne informacije o
aplikaciji "Podesavanje upravljackih elemenata”
pogledajte u Priruéniku za rukovaoca masine.

ct47125,1705188194343-A6-13JAN24

Menadzer podesSavanja

PC28715—UN—25AUG22
Menadzer pode$avanja

Koristite MenadZer podeSavanja kako biste uditali,
uredili ili memorisali konfiguracije masine i podeSavanja
priklju¢nih uredaja. Sacuvane konfiguracije se koriste za

lako vra¢anje podeSavanja koja masina i priklju¢na
oprema koriste tokom rada.

Kretanje do Menadzera podeSavanja

1. lzaberite Meni.

2. |zaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju MenadZer podeSavanja.

ct47125,1705187988002-A6-13JAN24

Princip rada praznog hoda masine

&
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Princip rada praznog hoda masine

Primena praznog hoda masine dokumentuje razlog
zasto je masina u praznom hodu. Kada se masina
potpuno zaustavi na 0 km/h (0 mph) tokom odredenog
perioda trajanja, na prikazu ¢ée se pojaviti iskacuci
prozor koji ¢e od rukovaoca traZiti da da razlog za
prazan hod masine.

IskaCuci prozor sadrzi listu razloga praznog hoda koje
mozete da izaberete. Razlozi se razlikuju na osnovu tipa
masine i detektovanog rada prikaza. Kada se izabere

razlog praznog hoda, on se Salje povezanoj organizaciji
u John Deere Operations Center.

Prikupljeni podaci se mogu analizirati u Operations
Center da bi se donele odluke utemeljene na
informacijama za poboljSanja efikasnosti.

Prelazak na prazan hod masine

1. lzaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju za prazan hod masine.

NAPOMENA: Vise informacija o razlozima za prazan
hod pogledajte u delu Pomoc¢ na ekranu.

bvvmsit,1715251816294-A6-14MAY 25
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Kontrola traga gusenice

PC620653—UN—10MAY24
Kontrola traga gusenice

Tragovi gusenice su naznacene putanje ili tragovi u
polju gde masine, kao Sto su traktori ili prskalice, kreéu
tokom sadenija, prskanja ili Zzetve. Tragovi gusenice se
obi¢no kreiraju i snimaju tokom sadenja.

Aplikacija za kontrolu tragova gusenice kreira tragove
gusenice i upravlja njihovim kori§¢enjem u okviru polja.
Kontrola tragova gusenice radi sa kontrolom sekcija.

Koristite Kontrolu tragova gusenice da biste optimizovali
operacije u polju sa preciznim obrascima tragova
gusenice i upravljali kretanjem opreme. Kontrola
tragova gusenice moze da se koristi za smanjenje
sabijanja tla, smanjenje oSte¢enja useva i poboljSanje
radne efikasnosti.

NAPOMENA: Funkcionalnosti kao Sto su AB krive i
Autopath nisu kompatibilne sa kontrolom traga
gusenice.

Prelazak na kontrolu tragova gusenice

1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. lzaberite aplikaciju za kontrolu tragova gusenice.
Nivoi traga

Po standardu ISOBUS, kontrola traga ima tri nivoa:

® Nivo 1—Nudi osnovno upravljanje tragovima kada
koristite prave putanje. Priklju¢ni uredaj funkcionise
kao glavni, omogucavajuci rukovaocu da upravlja
podeSavanjima tragova direktno pomocéu GPS
masine (sistem za globalno pozicioniranje).

® Nivo 2—Omogucava rad uz asimetri¢ni ritam.
Takode omogucava Cuvanje podeSavanja traga na
monitoru. Medutim, priklju¢ni uredaj ostaje glavni,
obezbedujuéi dosledan rad.

® Nivo 3—Unapred definisani tragovi mogu da da
zadaju da prikljucni uredaj automatski UKLJUCI/
ISKLJUCI tragove. Ovaj nivo integriSe napredne
funkcije za automatizaciju.

Trenutno je kontrola tragova kompatibilna sa funkcijom
ISOBUS trgova nivoa 1. Cim se otkrije da je prikljucni
uredaj ISOBUS usaglasen sa nivoom 1 tragova, sistem
omogucava izbor automatskog reZzima. U automatskom
rezimu, prikljuéni uredaj izraunava tragove na osnovu
unosa GNSS (globalnog navigacionog satelitskog

sistema). U ovoj fazi priklju¢ni ISOBUS uredaj upravlja
kontrolom tragova i poseduje kontrolu tragova. John
Deere kontroler zadataka obezbeduje samo podatke o
GNSS podacima i putanji za navodenije.

NAPOMENA: Vise informacija o tragovima gusenice
pogledajte u delu Pomo¢ na ekranu.

ch177nn,1737353048324-A6-03FEB25
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Menadzer datoteka

PC28785—UN—29AUG22
MenadzZer datoteka

Aplikacija ,MenadZer datoteka“ se koristi za prenos
podataka na displej i sa njega. Podaci se mogu prenositi
bezi¢no preko John Deere centra za operacije ili moze
da se koristi USB ureda;j ili kompatibilan raéunarski
softver za prenos podataka izmedu prikaza.

Vazno je da periodi¢no pravite rezervne kopije podataka
na USB disk jedinici.

Kapacitet interne memorije prikaza treba da bude
dovoljan za smestanje svih podataka o masini tokom
sezone. Poruka se pojavljuje kada je 90% memorije
zauzeto. Podatke treba izvesti i izbrisati pre nego Sto
memorija bude zauzeta preko 90%.

Prelazak na Menadzer datoteka

1. lzaberite Meni.

2. |zaberite karticu Sistem.

3. lIzaberite aplikaciju ,Menadzer datoteka®“.

Tipovi podataka

=7
®

A—Putanje za vodenje
B—Datoteke Menadzera rasporeda
C—Profili priklju€ne opreme
D—Profili masine

= G
© o
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e Putanje za vodenje (A) obuhvataju linije za vodenje i
povezana imena klijenta, farme i polja.

NAPOMENA: Uvezene prilagodijive krive putanje
zahtevaju minimalno jedan ceo segment. Adaptive
Curves, Boundary Tracks i AutoPath linije nisu
podrZani u okviru Data Sync Setup Data.

NAPOMENA: Adaptive Curves, Boundary Tracks i
AutoPath linije nisu podrzane u okviru Data Sync
Setup Data.

NAPOMENA: Prave putanje kreirane upotrebom
metoda Pristup masini A + B, Pristup masini A +
pravac ili Pristup masini G. Sirina/G. duZina +
pravac i obrasci masine ne mogu se izvoziti ili
uvoziti. Linija za navodenje se uvozi kao putanja 0.

NAPOMENA: Prilikom izvoza podataka, deljene putanje
za vodenje iz opcije ,Deljenje podataka u polju“ se
takode izvoze.

e Datoteke Menadzera rasporeda (B) se mogu
prenositi izmedu monitora G5. Takode mogu da se
uvezu sa monitora 4. generacije. Ove datoteke
obuhvataju prilagodene strane za rad, skupove
strana za rad i trake sa precicama.

NAPOMENA: Datoteke MenadZera rasporeda ne mogu
da se prenesu sa monitora G5 na monitor 4.
generacije, ali obrnuto je podrZzano.

NAPOMENA: Uvezene aktivne strane su dostupne na
kartici ,Sve aktivne strane” u aplikaciji Menadzer
rasporeda.

Neki moduli aktivnih strana se prilikom uvoza
resetuju na fabricka podeSavanja.

Moduli aktivnih stana koji su kreirani za kontrolne
jedinice ISOBUS VT priklju¢ne opreme pojavijuju
se kao nedostupni ukoliko kontrolna jedinica nije
prikliju¢ena na masinu.

e Profili priklju¢nog uredaja (C) mogu da se prenose
izmedu displeja G5. To obuhvata profile koji su
saCuvani na monitoru za prikljuénu opremu bez
upravljacke jedinice.

NAPOMENA: Tip veze, snimak rada, operacija i
kontroler brzine se ne uvoze sa profilima priklju¢ne
opreme.

® Profili masine (D) se konfiguriSu kori§¢enjem
aplikacije ,Menadzer opreme®.

NAPOMENA: Profili masine se mogu uvoziti i izvoziti
samo Kkoris¢enjem univerzalnog displeja G5.

NAPOMENA: Displej G5 automatski generise
podesavanja profila masine kada se detektuje
uskladena John Deere masina.

NAPOMENA: Uvezeni profili masine koji sadrze PIN
masine nisu vidljivi u aplikaciji ,MenadZer opreme*.
Profil masine se automatski generise kada prikaz
detektuje kompatibilnu John Deere masinu.
Automatski generisan profil masine zamenjuje sve
vazne profile koji sadrZze PIN-ove masine. Uvezeni
profili masine koji ne sadrZze PIN masine su i dalje
vidljivi u aplikaciji ,MenadZer opreme*,

m e i R
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E—Radni podaci
F—Mede

G—Podaci za podesavanje
H—Recepture

® Radni podaci (E) obuhvataju podatke o mapiranju i
ukupnim vrednostima. Mogu da se otpreme na John
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Deere centar za operacije ili isporu€e u odgovarajuci
raCunarski softver. Kada uvozite radne podatke
prenose se samo podaci za mapiranje. Ukupni radni
podaci ne mogu da se uvezu.

NAPOMENA: Deljena pokrivenost iz opcije ,Deljeni
podaci unutar polja“ ne moze se izvoziti sa
monitora. Da biste izvezli pokrivenost iz dogadaja
sDeljeni podaci unutar polja“, podaci se moraju
izvoziti sa monitora svakog doprinoseceg ¢lana
tima.

NAPOMENA: Nepotpuni radni podaci mogu da se
izvoze sa jednog monitora i uvoze na drugi monitor
kako bi se nastavilo koris¢enje funkcije ,Istorija
rada“ u aplikaciji ,Podesavanje rada“. Povezani
ukupni radni podaci se ne uvoze.

® Mede (F) se konfiguriSu kori§¢enjem aplikacije ,Polja
i mede*.

® Podaci za podeSavanje (G) obuhvataju granice,
navigacione tragove, oznake, rukovaoce, nazive
klijenata, farmi i parcela, sorte useva i proizvode.

NAPOMENA: Granice, navigacioni tragovi, oznake i
rukovaoci ne mogu da se izvoze zasebno, ve¢ su
ukljuceni prilikom izvoza podataka za podesavanje.
Podaci o oznakama obuhvataju lokacije, tip oznake
i boju oznaka za svaki CFF. Podaci o rukovaocu
obuhvataju informacije o profilu rukovaoca.

® Recepture (H) se konfiguriSu pomoc¢u aplikacije
Radno podeSavanje.

® @ g o
O ©® ® O
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|—ISOBUS zadaci
J—Snimci ekrana
K—Evidencije gresaka
L—Tragac vrste

® |[SOBUS zadaci () se konfiguriSu koris¢enjem
aplikacije ISOBUS zadaci.

NAPOMENA: Ogranicenje veli¢ine datoteke za ISOBUS
zadatke je 10 MB.

® Snimci ekrana (J) predstavljaju kopije slika
prikazanih na ekranu.

e Evidencije gredaka (K) automatski generiSe prikaz a
kompanija John Deere ih moZe Koristiti za lociranje i
otklanjanje greSaka.

e Datoteke ,TragacCa vrste” (L) se konfiguriSu
kori&éenjem John Deere Operations Center.

D CD an
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M—Podaci u karantinu
N—Podaci o ID-u zetve
O—Konfiguracije podesavanja

® Podaci u karantinu (M) je datoteka koja se kreira
kada rukovalac bira da smesti podatke u karantin
nakon $to naide na neocekivanu gresku.

NAPOMENA: Oporavak datoteka sa podacima u
karantinu zahteva tehni¢ku pomo¢. Obratite se
John Deere prodavcu opreme radi pokusaja
oporavka podataka.

e Datoteke sa ID podacima o zetvi (N) se konfiguriSu u
aplikaciji ,PodeSavanje rada“ i sadrze snimljene
informacije o zetvi pamuka.

e Konfiguracije podeSavanja (O) mogu da se prenose
izmedu displeja G5. Dostupna podeSavanja mogu da
se razlikuju u zavisnosti od tipa masine i priklju¢ne
opreme. Konfiguracije podeSavanja se konfiguriSu
koriséenjem aplikacije ,MenadZer podeSavanja“.

N mE » &
® @ 6 6
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P—Podesavanja opcije Menadzer pristupa
Q—Podaci o liniji AutoPath
R—Snimanje podataka StarFire
S—Datoteke Ethernet uredaja

® PodeSavanja menadzera pristupa (P) konfiguriSu se
pomocu aplikacije Korisnici i pristup.

NAPOMENA: KonfiguriSite aplikaciju Korisnici i pristup
da biste sprecili neZeljene izmene od strane
rukovalaca.

e Datoteke sa podacima o linijama AutoPath (Q) su
konfigurisane na platformi John Deere Operations
Center i koriste se za kreiranje AutoPath putanja za
vodenije.

NAPOMENA: AutoPath datoteke ne mogu da se izvoze
sa displeja.

e StarFire snimanje podataka (R) sadrzi evidentirane
podatke sa prijemnika StarFire koje koristi kompanija
John Deere za lociranje i otklanjanje neispravnosti.
Da biste omoguéili StarFire snimanje podataka,
izaberite opciju Snimanje podataka u okviru VT
strane prijemnika.

NAPOMENA: StarFire snimanje podataka je dostupno
samo na StarFire 6000 integrisanim prijemnicima.
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e Datoteke Ethernet uredaja (S) se prikupljaju sa John
Deere uredaja koji podrzavaju protokol za prenos
podataka i imaju Ethernet vezu sa monitorom. Koristi
ih kompanija John Deere za lociranje i otklanjanje
neispravnosti.

John Deere centar za operacije

y

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Koristite Operations Center za automatsko slanje
podataka izmedu prikaza i centra John Deere
Operations Center. Podaci se prenose pomocu
mobilnog signala preko modema JDLink ili bezi¢ne
internet veze.

NAPOMENA: Operations Center zahteva aktivni JDLink
modem li beZiéni USB adapter sa pristupom
internetu.

Podesavanje sinhronizacije podataka

Podaci se Salju platformi John Deere Operations Center
i primaju od nje kada modem JDLink ima mobilni signal
ili pristup internetu, odnosno bezi¢ni USB adapter ima
pristup internetu.

Kada se John Deere Operations Center ili povezani
prikaz koriste za kreiranje i brisanje tipa podataka o
aktivnom podeSavanju, promene se sinhronizuju sa
John Deere Operations Center i svim povezanim
prikazima u organizaciji. Stavke koje se briSu iz prikaza
se arhiviraju u centru John Deere Operations Center, a
stavke koje se arhiviraju u centru John Deere
Operations Center se briSu na prikazu.

NAPOMENA: Ako je podesavanje sinhronizacije
podataka omoguceno, sledece stavke podataka ne
mogu da se izbriSu sa displeja:
® /nformacife o CFF

- Kilijent
- Farma
- Polje
® Futanje za vodenje
- AB linije
A+B
A + pravac
Auto B
Sirina/duzina
Pravac Lat/Lon

- AB krive

- Krugovi
Pogon
Sirina/duzina

® Mede

- Mede

- Krajevi parcela

®  Markeri

- TacCka

- Vod

- Povrsina

- Ulaz

® Proizvodi

- Usev

- Vrsta

- Hemikalija

- Bubrivo

- MeS8avina u rezervoaru / suva meSavina

® Rukovaoci

Da biste izbrisali stavku sa monitora, onemogucite
opciju Data Sync Setup u aplikaciji Operations Center.

Kada veza sa internetom nije dostupna, promene koje
su lokalno primenjene se ¢uvaju na displeju i
sinhronizuju se kada veza sa internetom postane
dostupna.

Data Sync — Radni podaci

NAPOMENA: Na stranici platforme Operations Center
izaberite polje za potvrdu Omogudi sinhronizaciju
sa platformom Operations Center da biste slali
podatke platformi John Deere Operations Center
na svakih 30 sekundi.

Podaci se 3alju platformi John Deere Operations Center
kada modem JDLink ima mobilni signal ili pristup
internetu, odnosno bezi¢ni USB adapter ima pristup
internetu. Ako veza nije dostupna, radni podaci se
¢uvaju na monitoru. Podaci se Salju kada se veza
ponovo uspostavi.

Radni podaci se otpremaju u Analizator polja i Datoteke
u John Deere Operations Center.

Okidaci podataka o radu

lako se radni podaci automatski Salju sa displeja u John
Deere Operations Center na svakih 30 sekundi,
datoteke se ne mogu pregledati u Operations Center
dok se jedan od ovih okida¢a ne aktivira:

® Pokrenut je novi posao ili su promenjeni klijent, farma
ili polje.

® Mobilna komunikacija ili pristup internetu su prekinuti
izmedu prikaza i John Deere Centra za operacije na
duze od 30 minuta.
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Rad — Menadzer datoteka

e Prekinut je kontakt kljuéem, zatim je dat kontakt
klju¢em u roku od 30 minuta.

® Prekinut je kontakt klju¢em na duze od 30 minuta.

e

Uvoz podataka

Uvoz podataka

PC20405—UN—30APR15

Izaberite nacéin uvoza:

® Uvezi sa USB uredaja — izaberite fascikle na USB
uredaju koje sadrze podatke koje treba da uvezete.

e Uvezi primljene datoteke — uvezite datoteke za
podeSavanje i datoteke receptura iz John Deere
Operations Center.

Da biste uvezli datoteke iz platforme John Deere
Operations Center, potreban je modem JDLink.

Nakon uvoza datoteka za pode8avanje i receptura na
monitor, koristite opciju ,PodeSavanje rada“ da biste
primenili datoteke. Pogledajte datoteke pomoci na
platformi John Deere Operations Center da biste dobili
informacije o tome kako da kreirate i po3aljete datoteke
za pode$avanje na monitor G5.

Kompatibilnost

Podaci mogu da se prenose sa drugog monitora G5,
monitora 4. generacije, kompatibilnog racunarskog
softvera ili John Deere Operations Center u trenutnom
formatu sistema. 25.3 i noviji softver ne mogu da uvoze
ili izvoze datoteke u prethodnom formatu zastarelih
sistema.

® Monitori trenutnih sistema (G5, G5e, G5Plus, 4600
V2, 4200 V2, 4640, 4240)

® Monitori zastarelog sistema (4600 V1, 4200 V1,
4100, 2630)

John Deere Operations Center ne podrzava moguénost
pregleda, slanja ili prijema aktivnih strana. Ako datoteka
za podesavanje sadrzi samo aktivne strane, datoteka se
u John Deere Centru za operacije prikazuje kao
neispravna. Ako datoteka podeSavanja sadrZi linije za
navodenje ili mede zajedno sa aktivnim stranama,
datoteka podeSavanja se ucitava pravilno, iako aktivne
strane nisu dostupne za prikaz.

Datoteke za podeSavanje sa monitora GreenStar 3
2630 ne mogu da se uvezu direktno na monitor 4.
generacije ili G5 nakon azuriranja softvera 25.3. Da
biste uvezli datoteke sa ovih uredaja, one prvo moraju
da se otpreme u Operations Center i datoteka za
podeSavanje mora da se kreira u formatu 4. generacije /
GS5.

NAPOMENA: Uz aZuriranje softvera 25.3 ili noviju
verziju, G5 monitori viSe ne mogu da izvoze
podatke u formatu APEX. Obustavijeni su svi
proizvodi koji podrZzavaju APEX. Kao rezultat,
klijenti koji koriste APEX vise ne mogu da 3alju
podatke aplikaciji Operations Center iz APEX-a.

Uvezena polja moraju da obuhvate spoljasnju medu
kada se uvozi unutra$nja meda. Unutrasnja meda se ne
moze kreirati ili uvoziti na prikazu bez prvobitnog
kreiranja ili uvoza spoljaSnje mede.

NAPOMENA: Da biste uspesno uvezli kompletne profile
priklju¢ne opreme sa drugog monitora, uverite se
da izvorni monitor radi na softveru 25.3 ili novijem.

Neusaglasenost podataka

Po potrebi, uvezena imena klijenta, farme i polja se
menjaju. Na primer, ,Polje1“ je preimenovano u ,Polje1
(1)* ako postoji polje sa istim imenom.

Kada se radni podaci iz polja €iji nazivi premasuju 20
karaktera uvoze u John Deere Operations Center, nazivi
se prikazuju pravilno. Prilikom uvoza podataka nazad
na prikaz, naziv polja se skracéuje. Bilo koji podaci se
prepoznaju kao oni koji pripadaju polju koje je izvorno
izvezeno iz prikaza.

Ako se linije za navodenje nalaze u istom polju i ako su
kreirane istom metodom pracenja, displej upravlja
sledeéim neusaglasenostima.

Razlic¢ito ime, ista linija

® Ako su linije iste, ime linije za vodenje na displeju se
menja imenom na USB uredaju.

Isto ime, razliCita linija

® Ako postoje dve razli¢ite linije sa istim nazivom,
prilikom uvoza menja se naziv linije na USB disku.
Na primer, ,Putanja1® bi¢e preimenovana u
.Putanja1(1)".

NAPOMENA: Moguce je da datoteka nece biti uvezena
iz vise razloga. Proverite stanje greske koje
prijavljuje displej za bilo koju datoteku sa neuspelim
uvozom. Dodatnu pomo¢ oko neuspelih uvoza
potraZite u opciji ,Pomo¢ na ekranu®.

Recepture

Da biste uvezli recepture, datoteke oblika se moraju
nalaziti u fascikli nazvanoj ,Rx“ u osnovi USB diska.

S,

Izvoz podataka

lzvoz podataka

PC20406—UN—30APR15
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Rad — Menadzer datoteka

NAPOMENA: Prilikom izvoZenja radnih podataka
pomocu USB diska, Koristite razliCiti uredaj za svaki
displej. Izvezeni radni podaci se ne smestaju u
fascikle pojedinacnih profila. Podaci o podesavanju
se smestaju u fasciklu ,JD4600" a radni podaci u
fasciklu ,JD-Data“ na osnovi USB diska.

Izaberite nacin izvoza za prenos zeljenih tipova
podataka.

® |zaberite ,lzvezi sve podatke“ za brzi prenos svih
radnih podataka, linija za vodenje i aktivnih strana
pomocéu osnovnih podeSavanja.

® |zaberite ,Dijagnosticki podaci‘ za prenos snimaka
ekrana i datoteka evidencije greSaka.

lzvoz podataka za upotrebu monitora starijeg
sistema (4600V1, 4200V1, 4100, GreenStar 3 2630)

Podaci za podeSavanje koji su izvezeni sa monitora 4.
generacije nisu automatski strukturirani za koris¢enje od
strane monitora zastarelog sistema. Pre izvoza
podataka displeja 4. generacije:

1.1zvezite podatke na USB uredaj ili John Deere
Operations Center.

2.Pomocu Kreatora instalacione datoteke u John
Deere Operations Center, kreirajte datoteku za
podeSavanje u tipu datoteke zastarelih sistema i
izvezite datoteku na USB ureda.

3.Uvezite novokreiranu datoteku za pode$avanje
zastarelih sistema sa USB uredaja na Zeljene
monitore zastarelih sistema.

@

Brisanje podataka

Brisanje podataka
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Brisanjem podataka sa prikaza se uklanjaju izabrani
tipovi podataka.

® |zaberite prilagodeno brisanje da biste uklonili radne
podatake i aktivne stranice.

® |zaberite Brisanje dijagnosti¢kih podataka da biste
uklonili snimke ekrana i datoteke evidencije greSaka.

ZIDXK1X,1749535410021-A6-17FEB26

USB uredaj

NAPOMENA: USB prikljucci za displej G5 nisu
namenjeni za koris¢enje kao platforma za punjenje
za druge uredaje.

Zahtevi za John Deere monitore

e USB format — mora biti FAT32 ili NTFS.

e Kapacitet — preporuceni kapacitet je od 32 do 64 GB.
Maksimalan podrzani kapacitet je 512 GB.

® Mogucnost povezivanja — USB 2.0 ili USB 3.0.

® Maksimalne dimenzije — debljina 9,2 mm (3/8 in) i
Sirina 21,7 mm (7/8 in).

Najbolja iskustva

® Nakon umetanja USB uredaja, sacekajte 10 sekundi.
Potrebno je viSe vremena da bi se prepoznali USB
uredaji velikog kapaciteta.

e Koristite USB uredaj od 16 GB ili ve¢i da biste
sacuvali viSe rezervnih kopija.

e ObriSite sve datoteke sa USB uredaja koje nemaju
veze sa John Deere displejima.

Proverite karticu "Hardver monitora" u aplikaciji
Dijagnosti¢ki centar da biste utvrdili da li monitor
prepoznaje USB uredaj.

ch177nn,1726043235254-A6-050CT25

Belezenje snimaka ekrana
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A—Oblast snimka ekrana

Izaberite ozna¢enu oblast u gornjem levom uglu ekrana.
Pritisnite i drzite dok ekran ne zatreperi i displej emituje
ton zatvaraca fotoaparata.

Umetnite USB disk i izaberite opciju za izvoz podataka
da biste prebacili snimak ekrana na disk.

ct47125,1705260882121-A6-14JAN24
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Otvorite aplikaciju ,,Menadzer softvera” (Software Manager)

Menadzer softvera

PC28693—UN—25AUG22
Menadzer softvera

Koristite Upravljac softvera da bi azurirali softver,
aktivirali njegove karakteristike i pronasli detalje o verziji
softvera.

Prelazak na Menadzer softvera
1. Izaberite Meni.
2. lzaberite karticu Sistem.

3. Izaberite aplikaciju MenadZer softvera.

Softverski paketi

Softver displeja G5 i datoteke za pomo¢ su
organizovane u paketima. Svaki paket je posebno
izlistan na kartici "Instalacije i azuriranja" i kartici
"Informacije o verziji".

Operativni sistem G5

PC28694—UN—25AUG22
Operativni sistem G5

® Sadrzi operativni sistem monitora i osnovne
aplikacije.

Pomoc¢ operativnog sistema G5

\Qf:
PC28695—UN—25AUG22

Pomoc¢ operativnog sistema G5

® Sadrzi datoteke pomoci za aplikacije monitora.

AMS aplikacije

AMS aplikacije

PC28808—UN—20SEP22

® Sadrzi softver za displej.

NAPOMENA: Paketi pomoci na ekranu uklju¢uju pomo¢
na svakom jeziku koji monitor podrZava.

Licence

Licenca omoguéava poboljane funkcije na prikazu.
Ove funkcije i proizvodi u okviru licence zavise od tipa
licence koja je kupljena.

Licence mogu da se prenose izmedu univerzalnih
monitora ili izmedu CommandCenter monitora koji se
nalaze na sli¢nim tipovima masine.

NAPOMENA: Dostupne licence mogu biti razlicite u
vasem regionu. Kontaktirajte svog prodavca John
Deere masina radi detalja.

Dugme Detalji

PC28697—UN—25AUG22

Da biste kreirali licencu, StellarSupport.com zahteva da
koristite serijski broj prikaza. CommandCenter licenca
takode zahteva PIN maSine. Koristite dugme za detalje
da biste prikazali serijski broj displeja i PIN maSine.

Status licence

Predite na Menadzer softvera da biste videli informacije
o licenci:

1. lzaberite Meni.

Izaberite karticu Sistem.

Izaberite ,Menadzer softvera“ (Software Manager).
Izaberite karticu Licence.

Izaberite licencu sa liste.

o g bk w DN

Izaberite Detalje da biste prikazali detalje izabrane
licence. Dostupne detalje odreduje tip licence.

Licenca moze imati sledec¢e statuse:
® ©
Q o o

PC649528—UN—090CT24
Status licence

Aktivno (A): Licenca je aktivna.

Problem (B): Oznacava da je dos$lo do problema sa
serijskim brojem, isporukom licence itd.

Datum pocetka na éekanju (B): Datum aktivacije
licence je u buduénosti.

Isteklo (C): Licenca je istekla.

ct47125,1705261192994-A6-090CT24
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Otvorite aplikaciju ,MenadZer softvera” (Software Manager)

Azuriranje softvera monitora i upravljacke
jedinice

Azuriranja softvera se periodi¢no objavljuju za displeje
G5 kako bi se izvrSila unapredenja i poboljSale
performanse. Ovim azuriranjima se upravlja iz aplikacije
za racunar koja se zove Menadzer softvera.

Softverska azuriranja za komponente sistema
GreenStar kao $to su prijemnici StarFire, univerzalni
AutoTrac i upravljadi brzina GreenStar se takode
preuzimaju pomoc¢u Menadzera softvera. Datoteke za
azuriranje se kopiraju na USB disk sa aZuriranjima
monitora. Ako su komponente povezane sa masinom,
azuriraju se putem prikaza kada se ubaci USB disk.

Utvrdivanje verzije softvera na prikazu

Brojevi verzije za sve instalirane softverske pakete su
dostupni na jezi¢ku Informacija o verziji u Upravljacu
softvera.

Preuzimanje azuriranja softvera

PC15348—UN—11JUL13

USB uredaj

Preporucuje se USB uredaj formatiran u FAT32 ili NTFS
sa najmanje 16 GB. Za viSe informacija o zahtevima
USB uredaja, pogledajte USB uredaj u poglavlju
MenadZer datoteka.

AZuriranja softvera su dostupna za preuzimanje sa:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

Kada se na USB uredaju nade najnovija verzija
softvera, prebacite ga na masinu da biste instalirali
azuriranje.

Instalacija azuriranja softvera
USB uredaj

1. Umetnite USB memoriju u gornji USB priklju¢ak
pored priklju¢ka za dodatnu opremu.

A

®

A—Dugme ,Instaliraj softver*

PC23932—UN—21MAR17

2. Kada se prikaze strana ,,Opcije USB diska“, izaberite
dugme Instalacija softvera (A). Prikazuje se kartica
.Instalacije i azuriranja“ aplikacije ,Menadzer
softvera®“.

3. lIzaberite opciju ,Pregled aZuriranja za prikaz® ili
.Pregled azuriranja za druge uredaje“ i izaberite
dugme ,Sledece”.

4. Prikazuju se samo softverski paketi koji su noviji od
trenutno instaliranih. Podrazumevano su izabrani svi
paketi softvera prikaza.

5. Odaberite dugme ,Instaliranje“. Ako azuriranje ne
moze da se startuje, pratite poruke na ekranu da bi
reSili nepodudarnosti.

A PAZNJA: Izbegavaijte rizike od povreda.

Proverite da li je masina u parkiranom rezimu i
da li odrzava elektricno napajanje tokom
procesa instalacije. U toku instalacije softvera:

Sve aplikacije ¢e biti ugasene.
Nece se prikazivati poruke sistema.
Nemojte uklanjati USB disk.

2 |

®
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A—Indikator napretka
B—Zeleni znak potvrde

6. Indikator napretka (A) pokazuje procenat svakog
paketa koji se instalira. Zeleni znak potvrde (B) se
pojavi kada je paket uspeSno instaliran.

7. Monitor ¢e se ponovo pokrenuti da bi dovrsio
azuriranje.

8. Izvadite USB uredaj i vratite ga u racunar. Pokrenite
program ,MenadZer softvera“ da biste otpremili
povratne datoteke.

NAPOMENA: Povratne datoteke sadrze informacije o
verziji softvera i koriste se da pomognu prodavcima
kod pruZanja podrske za displej i masinu.

AZuriranja na mrezZi

1. Na jezi€ku za instalaciju i aZuriranja odaberite
Proveriti na mrezi za azuriranja. Prikaz ¢e traziti
dostupna azuriranja.

2. lzaberite opciju ,Pregled azuriranja za prikaz® ili
.Pregled azuriranja za druge uredaje” i izaberite
dugme ,Sledece”.

3. Prikazuju se samo softverski paketi koji su noviji od
trenutno instaliranih. Podrazumevano su izabrani svi
paketi.

4. Odaberite dugme ,Preuzmi®. Ako aZuriranje ne moze
da se startuje, pratite poruke na ekranu da bi resili
nepodudarnosti.
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Otvorite aplikaciju ,MenadZer softvera” (Software Manager)

5. Indikator napretka (A) pokazuje procenat svakog
paketa koji se preuzima. Zeleni znak potvrde (B) se
pojavi kada je paket uspeSno preuzet.

6. Odaberite dugme Instaliraj da biste poceli sa
instaliranjem preuzetog softverskog paketa.

A PAZNJA: Izbegavajte rizike od povreda.

Proverite da li je masina u parkiranom rezimu i
da li odrzava elektricno napajanje tokom
procesa instalacije. U toku instalacije softvera:

Sve aplikacije ¢e biti ugasene.
Nece se prikazivati poruke sistema.
7. Monitor ¢e se ponovo pokrenuti da bi dovrsio
azuriranje.

Daljinska azuriranja pomocéu aplikacije Equipment
Mobile

1. Prijavite se u Equipment Mobile i proverite da li
postoje azuriranja softvera na Cekaniju.

2. lzaberite azuriranje softvera, pa opciju Request
Remote Update (Zahtevaj daljinsko aZuriranje).

3. Ukljucite masinu.

4. Softver ¢e se automatski preuzeti na monitor.
Izaberite opciju ,Install* (Instaliraj) kada se na
monitoru pojavi zahtev za instalaciju.

5. Monitor ¢e se ponovo pokrenuti.

6. Monitor ¢e prikazati poruku ,Programming Complete*
(Programiranje je zavrSeno) nakon uspesne
instalacije.

Programiranje putem bezi¢nog protoka

NAPOMENA: Za programiranje preko bezi¢nog
protoka, raCunar treba da bude u blizini masine.

Programiranje putem beZi¢nog strimovanja dostupno je
preko Service Center-a ili John Deere Operations
Center-a.

1. Ukljugite paljenje masine i drzite ga UKLJUCENIM
tokom postupka aZuriranja softvera.

Na monitoru masine izaberite Meni.
Izaberite karticu Sistem.

Izaberite ,PodeSavanja bezi¢ne mreze*.

o &~ DN

Ukljucite funkciju povezivanja mobilnog uredaja na
masinu.

6. Na radunaru se prijavite u Service Center ili John
Deere Operations Center i proverite da li postoje
neka softverska azuriranja na ¢ekanju.

Preuzmite azuriranje softvera na racunaru.

Kada se azuriranja preuzmu, povezite racunar sa
bezicnom mrezom modema JDLink masine.

9. Na stranici za azuriranje softvera izaberite Pokreni
instalaciju.

10. Na upitu Povezite se na MTG Wi-Fi masine,
procitajte uputstva na ekranu i izaberite Povezi.

11. Na stranici AZzuriranja softvera sistema Service
Center izaberite stavku Odaberi datoteke i izaberite
preuzet paket azuriranja. Izaberite ,Otvori®.

12. Izaberite Pokreni otpremanje da biste prebacili
preuzet softver na monitor.

13. Kada se prenos softvera zavrsi, izaberite Pokreni
programiranje.

14. Prozor Instalacije i aZuriranja ¢e se otvoriti na
monitoru masine, navodedi status instalacije.

15. Kada programiranje bude uspe&no, izaberite opciju
Preuzmi povratnu datoteku na stranici Azuriranja
softvera sistema Service Center.

16. Izaberite opciju Otpremi povratnu datoteku i
otpremite preuzetu datoteku da biste zavrsSili
postupak aZuriranja softvera.

Daljinsko programiranje putem bezi¢nog protoka

1. Ukljugite paljenje masine i drzite ga UKLJUCENIM
tokom postupka azuriranja softvera.

NAPOMENA: Uverite se da je uspostavijena jaka
JDLink veza pre nego $to nastavite sa daljinskim
programiranjem.

NAPOMENA: Equipment Mobile takode podrZava
daljinsko programiranje.

2. Na racunaru se prijavite u Service Center ili John
Deere Operations Center i unesite PIN masine u
traku za pretragu Machine Lookup.

3. lzaberite Zeljenu masinu sa padajuce liste za
pronalaZzenje masine.

4. U okviru Programiranja softvera, proverite da li
postoje nova azuriranja softvera.

5. lzaberite opciju za instaliranje i softver ¢e biti
preuzet i instaliran na monitoru.

6. Na monitoru masine, izaberite Instalacija softvera
na upitu za aZuriranja daljinskog softvera ISOBUS
VT.

7. Preuzimanje softvera treba da se pokrene na
monitoru.

Izaberite Instaliraj kada se preuzimanje zavrsi.

Pratite uputstva na ekranu i izaberite Nastavi da
biste nastavili sa instalacijom.

10. Instalacija softvera treba da se pokrene na
monitoru. Kada se instalacija zavrsi, proverite da li
je monitor na najnovijoj verziji softvera.

Otklanjanje gresaka
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Otvorite aplikaciju ,MenadZer softvera” (Software Manager)

Ako aZuriranje bude neuspesno, monitor ¢e ostati na
trenutnoj verziji.

Zapisite poruku o gresci ako azuriranje softvera ne
uspe. ObriSite datoteke sa USB diska, zatim ponovo
ucitajte azuriranje softvera na USB uredaj. Ponovite
postupak instalacije softvera.

Ako se ponovi neuspesno azuriranje softvera, obratite
se prodavcu John Deere opreme.

Optimizacija prostora na USB uredaju radi
azuriranja softvera monitora

Obavite sledecu proceduru da biste optimizovali prostor
na USB memoriji:

1. Prikljuite USB uredaj na raunar.

2. Izaberite ,My Computer® (Moj raunar).
3. Izaberite lokalni disk C.

4. lzaberite sds.

NAPOMENA: Za JDSync fasciklu izaberite ,App Data
IRoaming”.

Izaberite DisplayDependencies.

IzbriSite sav sadrzaj unutar fascikle RpmCache.

Formatirajte USB uredaj u format FAT32.

Preuzmite datoteke za aZuriranje monitora preko
Menadzera softvera i prenesite ih na USB uredaj.

© N o o
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Aktiviranja hardvera i softvera koji nisu u
vezi sa monitorom

Za aktiviranje hardvera i softvera bez displeja, izaberite
dugme za detalje da biste uneli Sifru za aktiviranje.
Jedna Sifra moze obuhvatati viSe funkcija, ali moze
izvrSiti samo jedan tip radnje (aktivacija ili deaktivacija).
Na primer, jedna Sifra moze aktivirati tri karakteristike,
dok posebna Sifra moze biti potrebna za deaktiviranje
dve karakteristike.

Unos Sifre za aktiviranje ili deaktiviranje

&z

Dugme "Unos Sifre"

PC28698—UN—25AUG22

1. Izaberite taster "Unos Sifre".

2. Koriséenjem tastature unesite Sifru za aktiviranje i
deaktiviranje. lzaberite dugme "U redu".

3. Zapisite Sifru za potvrdu i unesite tu Sifru na
StellarSupport.com.

Aktiviranja na mrezi

=

Aktiviranja na mreZi

PC28699—UN—25AUG22

Funkcija "Aktiviranja na mreZi" koristi beZi¢nu vezu za
pregled ili proveru trenutnih pretplata. Displej
automatski trazi pretplate kada se ukljuci. Posetite
StellarSupport.com da biste kupili pretplatu.

ct47125,1705261392595-A6-14JAN24
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ISOBUS VT

AT,

ISO
g

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

Ovaj John Deere monitor podrzava ISOBUS
kompatibilne kontrolne jedinice uskladene sa zahtevima
Fondacije za elektroniku u poljoprivrednoj industriji
(AEF) prema ISO 11783. Ove upravljacke jedinice se
mogu videti i njima se moze upravljati preko ISOBUS
virtuelnog terminala (VT). Ako je proSireni monitor
priklju¢en, moZete da prikaZete drugi VT i upravljate
njime.

Kada je ISOBUS kontrolna jedinica povezana, graficke
datoteke za korisnicki interfejs se ucitavaju u ISOBUS
VT. Onda ISOBUS VT omogucéava rukovaocu da se
krece kroz sve dostupne funkcije ISOBUS kontrolne
jedinice i da njima upravlja.

Prelazak na ISOBUS VT

1. lzaberite Meni.

2. |zaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju ISOBUS VT.

Prikljuéena ISOBUS prikljuéna oprema i kontrolne
jedinice

Displej G5 istovremeno ucitava i komunicira sa razli€itim
ISOBUS upravljackim jedinicama. Nakon odabira

dugmeta za meni prikazuje se lista svih povezanih
ISOBUS kontrolnih jedinica.

Izaberite Zeljenu ISOBUS kontrolnu jedinicu i pritisnite
dugme "OK" da biste videli korisnicki interfejs.

Lociranje i otklanjanje neispravnosti

Ako se interfejs za ISOBUS kontrolnu jedinicu ne
prikazuje pravilno:

® Pogledajte ISOBUS kontrolnu jedinicu u Statusnom
centru, pa pratite korake za otklanjanje greSaka za
prikazani status. Za viSe informacija pogledajte
ISOBUS kontrolne jedinice u aplikaciji "Dijagnosticki
centar".

Ako se interfejs i dalje ne prikazuje pravilno:

1. Izaberite podeSavanje na vrhu aplikacije ISOBUS
VT.

2. lIzaberite stavku ,Brisanje ISOBUS VT” u naprednim
podeSavanjima kako biste izbrisali memorisane
datoteke korisni¢kog interfejsa ISOBUS kontrolne
jedinice.

Korisni€ki interfejs se ponovo uéitava sledec¢i put kada

se kontrolna jedinica poveZe.

Modul aktivne strane

ISOBUS VT moduli se mogu dodati aktivnoj strani
pomocu aplikacije Menadzer rasporeda.

Moduli su ugitani iz upravljacke jedinice priklju¢nog
uredaja i jedino su dostupni dok je upravljacka jedinica
povezana. Dostupni tipovi modula zavise od
proizvodaca upravljacke jedinice. Ovaj monitor moze da
prikazuje ISOBUS VT verzije 4.

ct47125,1705261509130-A6-14JAN24
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StarFire GPS prijemnik

PC28798—UN—29AUG22

Prijemnik StarFire GPS dobija signal globalnog
pozicioniranja i diferencijalne korekcije kroz jedan
prijemnik.

NAPOMENA: Modul za kompenzaciju terena (MKT) u
integrisanom prijemniku StarFire 7000/7500 je
fabricki kalibrisan. Ako postoji potreba da se obavi
kalibracija u polju, pogledajte odeljak Resavanje
problema u priruéniku za rukovaoca za prijemnik
StarFire 7000/7500.

Modul za kompenzaciju terena (MKT) je integrisan u
prijemnik i koriguje dinamiku masine, npr. bocni i linijski
nagib vozila na bo¢nim nagibima, teSkom terenu ili
razli¢itim uslovima tla. Tana MKT kalibracija je
neophodna za pravilan rad.

Uputstva o konfiguraciji i kalibraciji pogledajte u
Priruéniku za rukovaoca StarFire prijemnikom.

Napredna kalibracija MKT

MKT se mora kalibrisati kada se prijemnik prvi put
instalira na masinu ili premesti na drugu masinu.
Napredna MKT kalibracija kreira privremenu AutoTrac
liniju za navodenje za voZnju za masinu dok se MKT
prijemnik kalibrira. Napredna kalibracija MKT mozZe da
kalibriSe MKT viSe prijemnika odjednom, tacnija je od
starog procesa kalibracije i ne podrazumeva da se
masina nalazi na ravnom tlu.

U opciji "Pomo¢ na ekranu" potrazite uputstva o tome
kako obaviti postupak napredne kalibracije MKT.

Uslovi

® Model prijemnika je StarFire 6000 prijemnik ili noviji.

Verzija softvera prijemnika je 4.40N (paket softvera
20-2) ili novija.
Displej je G5 CommandCenter ili univerzalni displej

Displej ima vazecu licencu za AutoTrac.

Prelazak na projemnik StarFire GPS
1. Izaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. |zaberite aplikaciju StarFire.

ch177nn,1726041999920-A6-11SEP24

Daljinsko azuriranje softvera StarFire
1. Izaberite Meni.

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Meni

2. lzaberite jezi€ak ,Sistem” (Sistem) (A).

Machine Settings »

Applications >

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Jezi¢ak ,Sistem*” (System)

A—Jezi¢ak ,,Sistem“ (System)

3. lzaberite ,Menadzer softvera“ (Software Manager).

PC28693—UN—25AUG22
Menadzer softvera

4. Na Kartici "Instalacije i azuriranja" (A) izaberite
"Provera azuriranja na mrezi" (B).

Installatiuns&@

Updates
i C:: Check for updates online

Activations L

.| | '§,| Install from USB Drive

Version
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Dugme za proveru aZuriranja na mrezi

A—Kartica ,,Instalacija i azuriranja”
B—Dugme za proveru azuriranja na mrezi

5. Izaberite "Prikazi aZuriranja za druge uredaje" (A), a
zatim pritisnite "Sledece" (B).
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@ O View Updates for the Display

®® :}G View Updates for Other Devices

| x| ClEE

PC28823—UN—08MAY23
Taster ,Pregled aZuriranja za druge uredaje”

A—Taster ,,Pregled azuriranja za druge uredaje”
B—Dugme "Sledece™

6. Izaberite softver koji Zelite da preuzmete i pritisnite

"Instaliraj".
_
+ Install
PC28824—UN—08MAY23

Softverski taster "Instaliraj”

ct47125,1705261680407-A6-14JAN24
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AutoTrac

®

Navodenje

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac je pomoéni upravljacki sistem koji omogucava
rukovaocima da sklone ruke s volana kada se masina
kre¢e po kreiranoj liniji navodenja u polju. Rukovaoci
ipak treba da zaokrenu masinu na krajnjim redovima.
Pritiskom na dugme za nastavak rada, AutoTrac sistem
ponovo preuzima kontrolu i upravlja masinom u
paralelnom prolazu.

Opste informacije

VAZNO: AutoTrac sistem zavisi od sistema
globalnog pozicioniranja (GPS) koji koristi
vlada SAD i koja je iskljuéivo odgovorna za
njegovu tacnost i odrzavanje. Sistem je
podlozan promenama koje mogu da uti¢u na
tacnost i performanse sve GPS opreme.

Rukovalac i dalje snosi odgovornost za masinu i mora
da je zaokreée na kraju svake putanje. Sistem ne vrSi
zaokretanje masine na kraju putanje.

Osnovni AutoTrac sistem se koristi kao pomo¢ni alat za
mehanic¢ke markere. Rukovalac mora da oceni tacnost
celog sistema da bi odredio specifi€¢ne operacije u polju,
pri kojima pomoc¢no upravljanje mozZe da se Koristi.
Ocena je potrebna zato $to potrebna tacnost za razlicite
operacije u polju mozZe da se razlikuje zbog
poljoprivrednih radova. AutoTrac koristi mrezu za
korekciju StarFire diferencijala i GPS. Moze do¢i do
neznatnih promena polozaja tokom vremena.

NAPOMENA: Mogucnost ponavljanja tokom sezone i
korisc¢enje istog signala korekcije su kljuéni kada se
koristi AutoTrac za vise poslova tokom sezone. To
obuhvata kreiranje AutoTrac linija vodilja tokom
sadenja i potom oslanjanja na te iste linije za
naredne zadatke poput prihranjivanja dubrivom,
prskanja nakon nicanja i Zetve. OdrZavanje istog
signala korekcije obezbeduje preciznost
poravnanja u svim operacijama, smanjujuci
preklapanje i preskakanje, a povecavajuci
efikasnost.

Reichhardt GREEN FIT

GREEN FIT moze da radi kada AutoTrac radi pri niskoj
brzini. Pre nego Sto aktivirate funkciju niske brzine,
masina mora da se vozi vise od 100 m (330 ft) pri brzini
vecoj od 0,5 km/h (0,3 mph) sa deaktiviranim AutoTrac
sistemom.

GREEN FIT je sada kompatibilan sa slede¢im
funkcijama, pored AutoTrac:

1.AutoPath

2.ATIG (pasivno)

3.ATIG (aktivno)

4.Sinhronizacija masine - vode¢a masina
5.Dokumentacija o Zetvi

NAPOMENA: Za dodatne informacije pogledajte
Priruénik za rukovaoca za GREEN Fit za masine
koje koriste sistem navodenja GREEN Fit.

Pregled funkcije AutoTrac vodenje

Flanting line ...

Set Track

30,0001t
Track Spacing @
Shift Track

1.0 in

Shift Incremernt

2660spring24

e Swap

PC665155—UN—19MAY25
Glavna stranica AutoTrac vodenja

A—AutoTrac
B—Upravljanje
C—Slede¢a numera
D—Svetlosna konzola
E—Kontrole mape
F—Navodenje
G—Pomeranje putanje

AutoTrac (A)—Sadrzi prekida¢ za UKLJUCIVANJE/
ISKLJUCIVANJE sistema AutoTrac i
prikazuje trenutnu AutoTrac fazu.
Izborom AutoTrac faze otvara se
stranica za AutoTrac dijagnostiku.

Steering (B)—Prikazuje osetljivost upravljanja kao

gornji broj i postizanje osetljivosti kao
doniji broj. Izborom opcije ,Upravljac”
otvara se stranica ,Optimizacija
upravljaca”.

Next Track (C)—Identifikuje sledecu putanju za
vodenje sistema AutoTrac koja je
podeSena na postizanje i sadrzi
zamenu. Izaberite opciju ,Zamena” da
biste promenili slede¢u putanju na
sledec¢u dostupnu putanju na listi
putanja za vodenje. Biranjem putanje
otvara se stranica ,Lista putanja za
vodenje”.
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Lightbar (D)—Prikazuje rastojanje u desnu ili u levu
stranu za koliko masina odstupa od
putanje za vodenje.

Map Controls (E)—Sadrzi preklopnik prikaza,

paniranje, pravac, umanjenje zuma

i uvecanje zuma u okviru funkcija.

Guidance (F)—Prikazuje trenutnu putanju i razmak

putanja. Izborom opcije ,Podesi
putanju” otvara se ,Lista putanja za
vodenje”. I1zborom razmaka izmedu
putanja otvara se stranica ,Razmak
izmedu putanja”.

Shift Track (G)—Prilagodava polozaj zadate putanje

masine nalevo, ka sredini ili nadesno.
Izborom opcije ,Prirastaj promene”
otvara se stranica ,Prirastaj
promene*“.

ZIDXK1X,1749535965479-A6-18SEP25

Bezbedno koriSéenje sistema vodenja

Ne Koristite sisteme vodenja na putevima. Uvek
iskljuCite (onemogucite) sisteme vodenja pre izlaska na
put. Ne pokuSavajte da ukljuCite (aktivirate) sistem
navodenja prilikom transportovanja na putu.

Sistemi navodenja treba da pomognu rukovaocu da
efikasnije obavlja povezane operacije upotrebe.
Rukovalac je uvek odgovoran za putanju i bezbedan rad
masine. Sistemi za navodenje ne otkrivaju automatski ni
spre€avaju sudare sa preprekama, masinama ili drugim
vozilima.

Sistemi navodenja sadrze aplikaciju za automatsko
upravljanje vozilom. To ukljucuje, ali ne moze biti
ograni¢eno na AutoTrac, iTEC, AutoTrac automatizaciju
zaokretanja, AutoTrac navodenje priklju¢nog uredaja
(pasivno), AutoTrac Universal, AutoTrac upravljac,
AutoTrac RowSense i Machine Sync.

Da se rukovalac i posmatraci ne bi povredili:

® Nikada se ne penjite i ne silazite sa masine u
pokretu.

® Proverite da li sumasina, priklju¢ni uredaj i sistem za
navodenje pravilno podeseni.

- Ako koristite iTEC, AutoTrac automatizaciju
zaokretanja ili AutoTrac navodenje prikljuénih
uredaja (pasivno), proverite da li su definisane
precizne mede.

- Ako koristite opciju Machine Sync, proverite da li
je poCetna tacka prateceg vozila kalibrisana sa
dovoljnim razmakom izmedu masina.

e Uvek budite oprezni i obratite paznju na okolinu.

® Po potrebi, preuzmite kontrolu nad volanom da biste
izbegli opasnosti u polju, posmatrace, opremu ili
druge prepreke.

® Prekinite sa radom ako loSa vidljivost umanjuje vasu
sposobnost da koristite masinu ili uodite ljude ili
prepreke na putanji masine.

e Kada birate brzinu maS$ine, razmotrite uslove polja,
vidljivost i konfiguraciju masine.
ch177nn,1660716404585-A6-23MAY 24

Metode vodenja sistema AutoTrac

AutoTrac podrzava vise razli€itih metoda vodenja da bi
se prilagodio razli¢itim tipovima polja i operacijama. Na
glavnoj stranici sistema AutoTrac izaberite opciju
.Podesi putanju“ da biste otvorili stranicu ,Lista putanja
za vodenje®, a zatim izaberite opciju ,Nova putanja“ da
biste pristupili stranici ,|zbor metode vodenja®“.

Vise o postupcima kreiranja svakog tipa linije za
navodenje potrazite u Pomod¢i na ekranu.

Dostupni su slede¢e metode vodenja:

® Metode prave putanje
- Metod ,A + B*
- Metod ,A + pravac®
- Metod ,Auto B*
- Metod ,Geografska Sirina/duzina®
- Metod ,Geografska Sirina/duzina + pravac”
- Pristup: A+ B
- Pristup: A + pravac
- Pristup: Sirina/duZina + pravac
e Metode krive putanje
- Prilagodijiva kriva
- AB kriva
® Metode kruZne putanje
- Voznja po krugu
- Geografska Sirina/duzina kruga
® Metoda putanje po medi

- Popunjavanje mede

Metode prave putanje

Prava putanja

PC28721—UN—25AUG22

Rezim prave putanje pomaZze rukovaocu da pravi prave
paralelne staze uz pomoc prikaza i zvu¢nih tonova koji
ga upozoravaju kada je masina van putanje.

Prava putanja omoguéava rukovaocu da kreira po&etnu
pravu putanju za polje koristeci viSe opcija za putanju 0.
Kada se putanja 0 (referentna staza) definise, generisu
se svi prolazi za polje. Svaki prolaz je identi¢an

prvobitno napravljenom prolazu da bi se sprecile greSke
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prilikom upravljanja na celom polju. Generisani prolazi
mogu da se koriste za paralelno pracenje ili AutoTrac.

Metode za definisanje putanje 0:

e A + B — definisanje putanje 0 voznjom masine po
njoj.

® A + Auto B — definisanje putanje 0 voznjom masine
po njo;.

® A + pravac — definisanje putanje 0 voznjom masine
do tacke A i unosom prethodno definisane vrednosti
pravca.

e G.Sirina/G.duzina — definisanje putanje 0 unosom
prethodno definisanih vrednosti geografske Sirine i
duzine taaka A i B.

e G.Sirina/G.duzina + pravac — definisanje putanje 0
unosom prethodno definisanih vrednosti geografske
Sirine i duzine tacke A i unosom prethodno
definisane vrednosti pravca.

® Pristup masine A + B — definisanje putanje 0 voznjom
masine po njo;.

® Pristup masine A + pravac — definisanje putanje 0
voznjom masine do tacke A i unosom prethodno
definisane vrednosti pravca.

e G.Sirina/G.duzina pristupa masine + pravac —
definisanje putanje 0 unosom prethodno definisanih
vrednosti geografske Sirine i duzine tacke A i unosom
prethodno definisane vrednosti pravca.

NAPOMENA: Putanja 0 se moZe definisati tokom rada
(npr. prilikom sadenja), ali neku dugmad nije
moguce Kkoristiti tokom kreiranja linije za vodenje.

Pristup masine

Pristup masine je metod prave putanje koji se koristi za
umetanje poljskih puteva izmedu prolaza kroz useve.

Pravac

NAPOMENA: Izmene pravca putanje su dostupne samo
prilikom koris¢enja pravolinijskih putanja kreiranih
metodom A + pravac ili metodom G. Sirina/G.
duZina + pravac.

Nove informacije o pravcu Cuvaju se u postojecu
putanju svaki put kada se ta vrednost promeni. Ako se
podaci izvezu u John Deere Centar za operacije nakon
obavljanja promene pravca, izmenjena putanja
zamenijuje postoje¢u putanju koja se ¢uva u Centru za
operacije.

Metod izraunavanja linije za vodenje

IzraCunavanje linije za vodenje se podrazumevano
vraca na John Deere metod. Drugi metodi
izraCunavanija linije za navodenje su:

® Nije John Deere 1 — koristi BeeLine metod
izraCunavanja.

® Nije John Deere 2 — koristi Trimble metod
izraCunavanja.

NAPOMENA: Linije za navodenje mogu da se prenesu
drugom korisniku preko opcije Deljenje podataka u
polju ili preko datoteka za podeSavanje koje koriste
USB uredaj ili BeZi¢ni prenos podataka.

Koristite pomoc¢ na ekranu Centra za pomo¢ da biste
dobili dodatne informacije o kreiranju pravih putanja.

Dupliranje putanje

Dupliranje putanje kreira kopiju aktivne putanje za
vodenje.

Naziv nove duplirane putanje je podrazumevano naziv
originalne putanje plus (1). Izaberite polje za unos
naziva putanje da biste izmenili naziv putanje. Ova nova
putanja se moZe centrirati na masini ili pomerati nalevo
ili nadesno.

Ako je originalna putanja kreirana koris¢enjem metoda
A + pravac ili metoda G.Sirina/G.duzina + pravac,
pravac nove putanje se moze izmeniti izborom polja za
unos ,Pravac.

Metode krive putanje
AB krive

PC28723—UN—25AUG22

AB krive

PC9028—UN—16APR06
AB krive omogucavaju rukovaocu da vozi krivom linijom
u polju sa dve krajnje tacke (pocetak i kraj). Paralelni
prolazi u bilo kom smeru generiSu se na osnovu
pocetne putanje voznje. Svaki prolaz se generiSe na
oshovu prvobitno napravljenog prolaza da bi se sprecile
greSke prilikom upravljanja na celom polju. Ostali prolazi
nisu isti kao prvobitni prolaz. Krivina prolaza se menja
kako bi se minimizovala greska izmedu prolaza.

NAPOMENA: Pogledajte deo ,Podesavanja krive
putanje” u vezi sa informacijama o podeSavanju
sistema za optimalne performanse.
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Prvobitno snimljena AB kriva mora da bude dugacka
najmanje 3 m (10 ft) da bi bila vaze¢a AB kriva.

Kada se kriva AB (putanja 0) snimi, generiSe se deset
dodatnih putanja (po pet prolaza na obe strane putanje
0). Kada masina prode petu putanju u odnosu na
putanju 0, generiSe se deset dodatnih putanja u tom
smeru. Sistem nastavlja da generiSe dodatne prolaze
kada masina napravi poslednji prolaz prikazan na
ekranu. MasSina se mora nalaziti unutar rastojanja od
400 m (0.25 mi) od poslednje generisane linije da bi
sistem po¢eo da generiSe krive staze. Ako se masina
nalazi na spoljnoj granici, za generisanje staze u blizini
masine koja se prikazuje na ekranu moze biti potrebno
nekoliko minuta. Za to vreme, na ekranu se prikazuje
tekst ,Proracun krivih®.

NAPOMENA: Preskakanje prolaza je moguce u reZimu
AB krivih.

Ostali prolazi nisu isti kao prvobitni prolaz. Krivina
prolaza se menja kako bi se zadrzala greSka izmedu
prolaza. Sa svakim narednim prolazom, krivina prolaza
postaje ispupCenija ili udubljenija.

NAPOMENA: U reZimu AB krive putanje mogu se
pojaviti poruke za ostru krivu i kraj staze.

AB krive staze se generiSu sa pravolinijskim
produzetkom od 91 m (300 ft) na kraju stvarnih
snimljenih staza. Pravolinijski produZeci ¢ée se
nastavljati pre i posle snimljene linije kako bi se masina
poravnala ili nastavila staza.

Kada se izabere pomeranje putanje, trenutna putanja se
podeSava i ponovo se generiSe pet prolaza na obe
strane putanje. AB kriva se moze koristiti nakon
generisanja pocetnih putanja. Dodatne putanje se
generidu tokom rada. Koristite dugmad za pomeranje
nalevo i nadesno za pomeranje i ponovno generisanje
AB krivih putanja.

Pogledajte ,Pomoc¢ na ekranu® da biste dobili dodatne
informacije o kreiranju AB krivih putanja.

Dupliranje putanje

Dupliranje putanje kreira kopiju aktivne putanje za
vodenje.

Naziv nove duplirane putanje je podrazumevano naziv
originalne putanje plus (1). Izaberite polje za unos
naziva putanje da biste izmenili naziv putanje. Ova nova
putanja se mozZe centrirati na masini ili pomerati nalevo
ili nadesno.

Vodenje po AB krivoj

Najbliza putanja je oznacena debljom belom linijom.
Broj putanje se prikazuje ispod indikatora taCnosti staze
i automatski azurira prilikom pribliZavanja novoj putaniji.
Broj putanje oznacava koliko je linija udaljena i smer od

putanje 0. Smer putanje je prikazan u odnosu na
putanju 0 (sever, jug, istok ili zapad). Broj putanje se

menja kada masina dode na pola puta izmedu dve
putanje.

Indikator ta¢nosti staze prikazuje gresku odstupanja od
putanje. GreSka odstupanja od putanje pokazuje
udaljenost od najblize putanje do masine. Broj greSaka
se povecava dok masina ne dode na pola puta izmedu
dve putanje. Nakon dolaska u srednju tacku, broj
greSaka se smanjuje kako se masina priblizava sledecoj
putanji.

Prilagodljive krive

PC702238—UN—O05FEB26
Pretraga adaptivne krive

NAPOMENA: Pogledajte dodatne informacije o
optimizaciji performansi sistema. (Pogledajte
Podesavanja krive putanje u ovom odeljku.)

Prilagodljiva kriva putanja omogucéava rukovaocu
snimanje ruéno vozZene krive staze. Nakon snimanja
prvog krivolinijskog prolaza i zaokretanja masine,
prikazuje se generisana putanja i rukovalac moze da
koristi paralelno pracenje ili da aktivira sistem AutoTrac.

Nakon snimanja prvog prolaza, svaki dodatni prolaz se
generiSe na osnovu prethodnog prolaza da bi se
sprecile greSke prilikom upravljanja na celom polju.

Kada je adaptivna kriva izabrana, ikona ¢e se pojaviti u
gornjem desnom uglu ekrana. Izborom ove ikone
korisnik moze da menja dostupne krive.

NAPOMENA: Preskakanje prolaza omogucava
rukovaocu da vozi pored ili preskoci putanju pored
trenutne putanje. Preskakanje prolaza nije moguce
u sesiji snimanja prilagodljive krive.

Generisani prolazi nisu identi¢ne kopije prvobitnog
prolaza. Krivina prolaza se menja kako bi se zadrzala
ta¢nost izmedu prolaza. Po potrebi, rukovalac moze da
promeni krivu stazu bilo gde u polju skretanjem masine
sa generisane putanje.

NAPOMENA: Poruke za ostru krivu i kraj staze mogu da
se prikaZu u reZimu prilagodijive krive putanje.

Rukovalac moze ili ruéno da vozi po generisanim
linijama za navodenje pomocu aplikacije paralelnog
pracenja ili da aktivira AutoTrac sistem nakon snimanja
prvog prolaza i prikaza generisane putanje.

Ako se sesija snimanja krive zaustavi, linija se ne
projektuje ispred masine. Rukovalac moZe da koristi
AutoTrac sistem samo na dostupnim linijama iz
prethodnih sesija snimanja. Po zavrSetku sesije
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shimanja, svi snimljeni segmenti krive bi¢e sacuvani u
okviru ove sesije kao jedna putanja.

NAPOMENA: Pomeranje putanje se ne preporucuje pri
koriséenju prilagodljive krive. Pomeranje putanje ne
kompenzuje GPS pomak u reZimu prilagodljive
krive.

Dodatni segmenti krive mogu da se dodaju na postojecu
prilagodljivu krivu putanju prilikom izmene putanje za
vodenje.

Koristite Pomo¢ na ekranu Centra za pomo¢ da biste
dobili dodatne informacije o kreiranju prilagodijivih krivih
putanja.
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A—Jednostavna kriva
B—Pravolinijska spirala
C—Spirala

D—S-kriva

E—, Trkacka staza“
F—Krug

Rezim prilagodljive krive putanje omoguc¢ava rukovaocu
voznju i vodenje po poljima razli€itih oblika.
Jednostavna kriva

S-kriva

Pravolinijska spirala

»Irkacka staza“

Spirala

Krug

Produzeci linije mogu da se dodaju na postojecu
prilagodljivu krivu putanje. Ovo su privremeni produzeci
(90 m) koji se pojavljuju kada su blizu linije. Ne treba da
se snimaju.
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AB Curves
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ProduZeci prilagodljive krive

AB Curve Recorded Extenshans

Vodenje po prilagodljivim krivama

VAZNO: Ako je potrebna moguénost ponavljanja
snhimljenih podataka o prilagodljivim krivim
putanjama, podatke o poc¢etnoj i narednim
putanjama u polju treba kreirati koriste¢i
taénost koju ima StarFire RTK. RTK bazna
stanica treba da radi u rezimu apsolutne baze.

NAPOMENA: Razmak putanja za podatke prilagodljive
krive putanje je konstantan. Ako se Koristi razliCita
Sirina prikljucne opreme pri povratku u polje, novi
podaci se moraju snimiti.

Najbliza putanja je oznaCena debljom belom linijom.
Indikator ta¢nosti staze prikazuje gresku odstupanja od
putanje. GreSka odstupanja od putanje pokazuje
udaljenost od najblize putanje do masine. Broj greSaka
se povecava dok maSina ne dode na pola puta izmedu
dve putanje. Nakon dolaska u srednju tacku, broj
greSaka se smanjuje kako se masina priblizava sledecoj
putaniji.

Ako se kriva ne snima, linije se ne¢e projektovati i
rukovalac moZze da koristi AutoTrac samo na dostupnim
linijama. Tokom snimanja, linije se projektuju u odnosu
na prethodnu liniju. Ova sesija se moze koristiti za ruéno
snimanje druge linije ili rukovalac moZze izabrati
AutoTrac sistem u okidacima za snimanje krive i koristiti
AutoTrac sistem na projektovanoj liniji.

Metode kruzne putanje

©

Kruzna putanja

PC28726—UN—30AUG22

Kruzna putanja omogucava rukovaocu da kreira
koncentri¢ne kruzne linije za vodenje. Ona je
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dizajnirana za koriS¢éenje na poljima sa centralnom
obrtnom tackom.

Kruzna putanja je zasnovana na koordinatama
geografske Sirine i duzine u centru obrtne tacke.
Koncentri¢ne linije za vodenje se kreiraju na osnovu
razmaka putanja od 1,6 km (1 mi.) od centra obrtne
tacke.

Kruzna putanja je predvidena za rad na centralnoj
obrtnoj tacki na zemlji €iji je nagib manji od 2 %. S
obzirom da kruzna putanja kreira kruzni razmak na
ravnhom tlu, razmak linija za vodenje i putanja centralne
obrtne tacke se ne podudaraju, jer se putanje udaljavaju
od centralne obrtne tacke u uslovima nagiba. Ovaj
razmak je posledica razlike izmedu rastojanja predenog
na brdu i ravnom tlu. Razlika u rastojanju je veca kod
vecih nagiba.

Koristite pomeranje putanje za radijalno pomeranje
putanja ka centralnoj tacki ili od centralne tacke.
Pomeranjem putanje se ne pomera centralna tacka.
Pomeranje putanje omogucéava rukovaocu da koristi
priklju€nu opremu razliCite Sirine i da kompenzuje
razliCite duzine tornjeva centralne obrtne tacke ili
izduzZenje ili skracenje sekcija za navodnjavanje sa
centralnom obrtnom tackom. Ako se rub kruzne putanje
dodaje, modifikuje ili briSe, postoje¢a pomeranja za tu
putanju se briSu. KoriS¢enje pomeranja putanje sa
rubom dovodi do toga da prikljuéna oprema nije

poravnata sa rubom.
PC20395—UN—08DEC14

Rastojanje od centralne tacke

Rastojanje od centralne tacke prikazuje rastojanje od
centra kruga do trenutne lokacije. Rastojanje iznosi
samo do 1609 m (5280 ft.). Ova funkcija mora da bude
uklju€ena u podeSavanjima kruzne putanje da bi se
dugme prikazalo na mapi za vodenje. Kada se dugme
prikaze na mapi za vodenje, izaberite dugme da biste
prikazali ili sakrili rastojanje.

Postoje dva metoda za kreiranje kruzne putanje:

Geografska sirina/duzina kruga

PC28727—UN—25AUG22
Geografska Sirina/duZina kruga

® Ako su poznate koordinate geografske Sirine i duzine
u centru obrtne tacke, unesite lokaciju da biste
kreirali kruZznu putanju.

Voznja po krugu

©

VozZnja po krugu

PC28726—UN—30AUG22

e Koordinate geografske Sirine i duzine u centru obrtne
taCke se izraCunavaju iz vozene putanje.
Koncentri¢ne kruzne linije za vodenje se kreiraju na
osnovu koordinatar.

® Preporuduje se voznja po celom krugu radi
optimalnog proraduna centra kruga. Voznja po
putanji duZoj od celog kruga ne poveéava ta¢nost
izraCunavanja.

Koristite pomoc¢ na ekranu Centra za pomo¢ da biste
dobili dodatne informacije o kreiranju kruznih putanja.

Rub kruzne putanje

PC17399—UN—08DEC14

NAPOMENA: Rub kruzne putanje se moZe koristiti
samo na displejima generacije 4 i displejima G5.
Informacije o rubu se ne mogu Koristiti na
GreenStar 3 monitorima.

Rub kruzne putanje predstavlja spoljasnju medu
centralne obrtne tacke. On je prikazan kao narandzasta
linija na mapi za vodenje.

Kreiranje ruba kruzne putanje omogucava generisanje
linija za vodenje koje podCinju na rubu. U suprotnom,
linije za vodenje se generiSu s poCetkom u centru obrtne
tacCke.

NAPOMENA: Razmak putanja i radna Sirina moraju biti
jednaki da bi se kraj prikljuéne opreme poravnao sa
rubom.

Prilikom kreiranja linija za vodenje, rub predstavlja
referentnu tacku, a ne centar kruga. To moze biti korisno
ako se na istom polju koristi priklju¢na oprema sa
razli€itim razmacima putanja. Jednostavno unesite novi
razmak putanja i linije za vodenje se prilagodavaju s
pocetkom na rubu. Linije za vodenje se generiSu na
osnovu ruba uz koriséenje razmaka i pomeranja
putanja. Ako se rub obriSe, linije za navodenje se
kreiraju od centra prema spolja.

Vodenje po kruznoj putanji

Prilikom koriS¢enja kruzne putanje, nije potrebna voznja
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po putanjama odredenim redosledom. Najbliza putanja
je oznacena debljom belom linijom.

Broj putanje se prikazuje ispod indikatora taénosti staze
i automatski azurira prilikom priblizavanja novoj putaniji.
Broj putanje oznagava koliko je linija udaljena i smer od
putanje 0. Smer putanje je prikazan u odnosu na
putanju O (sever, jug, istok ili zapad). Broj putanje se
menja kada masina dode na pola puta izmedu dve
putanje.

Indikator tacnosti staze prikazuje gresku odstupanja od
putanje. GreSka odstupanja od putanje pokazuje
udaljenost od najblize putanje do masine. Broj gre3aka
se povecava dok masina ne dode na pola puta izmedu
dve putanje. Nakon dolaska u srednju tacku, broj
greSaka se smanjuje kako se masina priblizava sledecoj
putanji.

Metoda putanje po medi

PC28728—UN—25AUG22
Putanja za popunjavanje mede

Putanja za popunjavanje mede kreira linije za vodenje
na osnovu dimenzija spoljasnje mede i razmaka
putanja.

NAPOMENA: Putanja za popunjavanje mede ne Koristi
kompenzaciju nagiba. Prilikom rada na polju sa
nagibom, preporucuje se koris¢enje prilagodijivih
krivih.

Monitor kreira tri linije za navodenje na osnovu oblika
mede i razmaka putanja, jednu van mede i dve unutar
mede. Dodatne putanje na medi se kreiraju kada se
masina krece u polju. Pravolinijski produzeci duzine 15
m (50 ft) dodaju se na krajeve svake grani¢ne putanje.

NAPOMENA: Kada se izabere pomeranje putanje, sve
putanje se prilagodavaju i ponovo generisu.

Putanja za pravolinijsko popunjavanje

Izaberite dugme ,Snimanje popunjavanja“ da biste
generisali linije za vodenje pomocu funkcije
pravolinijskog popunjavanja preko celog polja unutar
mede. Putanja za pravolinijsko popunjavanje koristi ,A +
B“ metodu prave putanje za generisanje linija za
vodenje. Kada se koristi kontrola sekcija, preporucuje
se da pre snimanja popunjavanja zavrSite prolaze po
putanji za popunjavanje mede.

Putanja za popunjavanje mede ne mozZe da se izveze
na drugi displej. Ako je putanja za popunjavanje mede

potrebna na drugom monitoru, ista putanja se moze
generisati koriS¢enjem iste spoljasnje mede.

Vodenje na putanji za popunjavanje mede
Najbliza putanja je ozna¢ena debljom belom linijom.

Broj putanje se prikazuje ispod indikatora taCnosti staze
i automatski azurira prilikom pribliZavanja novoj putaniji.
Broj putanje oznagava koliko je linija udaljena i smer od
putanje 0. Smer putanje je prikazan u odnosu na
putanju 0 (sever, jug, istok ili zapad). Broj putanje se
menja kada masina dode na pola puta izmedu dve
putanje.

Indikator tagnosti staze prikazuje greSku odstupanja od
putanje. Greska odstupanja od putanje pokazuje
udaljenost od najblize putanje do masine. Broj greSaka
se povecava dok masina ne dode na pola puta izmedu
dve putanje. Nakon dolaska u srednju tacku, broj
greSaka se smanjuje kako se maSina priblizava sledecoj
putanji.

ZIDXK1X,1749537808095-A6-12FEB26

AutoPath

AutoPath koristi informacije o redu ili medi za kreiranje
linija za navodenje za naknadne operacije u polju.
AutoPath smanjuje nagadanje i unose rukovaoca koji su
potrebni za taéno kretanje kroz polje. AutoPath linije
smanjuju vreme podesSavanja, pogreSno
pretpostavljene redove i oSte¢enje useva usled
netacnog podesavanja navodenja.

Pre koriséenja AutoPath linija za navodenje, uvezite
podatke o AutoPath liniji iz opcije John Deere
Operations Center. Podaci o AutoPath liniji su sadrzani
u datoteci sa podeSavanjima. Ako izvorni podaci nisu
dostupni, AutoPath linije za navodenje mogu da se
generiSu koris¢enjem mede. Dodatne informacije
pogledajte u Uredivanje AutoPath u Pomoci na ekranu.

Zahtevi koji se odnose na masinu:

AutoPath je kompatibilan sa slede¢im maSinama
opremljenim sistemima John Deere ili Reichhardt Green
Fit AutoTrac:

NAPOMENA: Za optimalne performanse, koristite
AutoTrac RowSense sa opcijom AutoPath.

® Traktor
® Prskalica
o Zetelica
e Kosacica

NAPOMENA: AutoPath dokumentacija nije dostupna
kada je reZim ISOBUS dokumentacije omogucéen u
Podesavanju rada.
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AutoPath (redovi)

AutoPath (redovi) koristi snimljene podatke izvorne
operacije, pomake masine i razmak izmedu putanja za
kreiranje linija za navodenje za naknadne operacije u
tom polju. AutoPath (redovi) smanjuje nagadanje i
unose rukovaoca koji su potrebni za taéno kretanje kroz
useve. AutoPath linije smanjuju vreme podesSavanja,
pogresno pretpostavljene redove i oStecenje useva
usled neta¢nog podesavanja navodenja.

Zahtevi izvorne operacije za AutoPath (redovi):

NAPOMENA: Tacnost AutoPath linija zavisi od tacnosti
podataka o izvornoj operaciji. Prilikom snimanja
izvorne operacije, preporucuje se aktivno
navodenje prikljuénog uredaja ili navodenje
prikljuénog uredaja koristeci AutoTrac sistem.

Operacija izvora je snimljena operacija koja se koristi za
generisanje AutoPath linija. Kompatibilne izvorne
operacije su obrada tla, sadenje i primena proizvoda.

NAPOMENA: Izvorna operacija mora da se snima
pomocu prijemnika prikljuéne opreme.

Ako izvorna operacija ne uklju€uje podatke o redovima,
bilo koja naredna operacija u tom polju, poput sadnje,
primene proizvoda ili Zetve, mora da sadrzi definisane
redove da bi AutoPath generisao linije za navodenje.

Podaci o izvornoj operaciji poslati u John Deere ,Centar
za operacije” (Operations Center) moraju se snimiti
pomocu;

e StarFire prijemnika koji koriste nivo signala SF3 ili
vi8i nivo i na masini i na priklju¢noj opremi.

NAPOMENA: StarFire prijemnici koji koriste SF-RTK
signal ili veci potrebni su za podrsku sadenju
Secerne trske i Zetvu zarad ponovijivosti tokom vise
sezona.

NAPOMENA: Proverite da li je MKT kalibrisan na svim
prijemnicima (masina i prikljucna oprema).

NAPOMENA: Zajednicki signal moZe da se koristi za
snimanje podataka.

e G5 ili G5P"S univerzalni disple;.

Kompatibilni priklju¢ni uredaji za AutoPath
(redovi):

® John Deere sadilica sa SeedStar 2 kontrolnom
jedinicom ili novijom

® |SOBUS sadilica koju nije proizveo John Deere
- Radna S$irina mora da se postavi kao za redove.

- Ako je Sirina reda veca od 254 cm (100 in),
naredne operacije podrazumevaju definisane
redove.

® Virtuelna sadilica (prikljuéna oprema bez kontrolne
jedinice)
- Radna $irina mora da se postavi kao za redove.

e John Deere prikljuéna oprema za obradu tla sa
kontrolnom jedinicom

- Naredne operacije podrazumevaju definisane
redove.

e Virtuelna priklju¢na oprema za obradu tla (bez
kontrolne jedinice)

- Preporuduje se da radnu Sirinu postavite kao za
redove.

- Ako radna Sirina nije postavljena kao za redove ili
ako je &irina reda veéa od 254 cm (100 in),
naredne operacije podrazumevaju definisane
redove.

Zahtevi za koriSéenje AutoPath (redovi)

e Datoteka podeSavanja iz John Deere Operations
Center sadrzi AutoPath podatke.

e Univerzalni displej G5 mora da ima vaZecu licencu
za AutoPath.

e Masina je opremljena prijemnikom StarFire koji
koristi SF3 nivo signala ili vii nivo.

NAPOMENA: Za optimalne performanse, koristite isti
nivo signala koji je koris¢en za snimanje operacije
izvora.

® Masina je opremljena sistemima John Deere ili
Reichhardt Green Fit AutoTrac.

® \/rsta useva mora da bude redni usev i preporucuje
se koriS¢enje najnovijeg izvora podataka radi
najboljih rezultata.

Generisanje opcije AutoPath (redovi):

NAPOMENA: AutoPath datoteke ne mogu da se izvoze
sa displeja.

NAPOMENA: AutoPath datoteke uvezene na prikaz
mogu da se izmene, ali se promene nece
sinhronizovati sa John Deere Operations Center.

Kada se masina uvede u polje koje ima povezanu
datoteku izvorne operacije, automatski ¢e se generisati
AutoPath linije optimizovane za najmanje putanja.
Trenutna AutoPath putanja se zatim moze uredivati na
stranici Izbor putanje za vodenje. |zaberite dugme
Metoda da biste izabrali metodu koji se koristi za
generisanje prolaza. AutoPath (redovi) ima sledece
opcije za generisanje putanje:

® |zaberite Optimizuj za najmanje prolaza da biste u
potpunosti prekrili polje koristeci §to je moguce
manje prolaza.
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NAPOMENA: Ako je radna Sirina aktuelne operacije uza
od radne Sirine izvorne operacije, opcija Pracenje
prolaza izvorne operacije bice automatski
zasencena.

® |zaberite Pracenje prolaza izvorne operacije da biste
koristili samo prolaze koji su uskladeni sa prolazima
izvorne operacije. Pracenje prolaza izvorne operacije
smanijuje sabijanje, ali moze dovesti do preklapanja
pokrivenosti.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Polje za potvrdu podrazumevanog metoda

Podrazumevana opcija je optimizacija za najmanje
prolaza. Da biste promenili podrazumevano pracenje
prolaza izvorne operacije, izaberite radio dugme, a
zatim potvrdite izbor u polju za potvrdu
,Podrazumevano na ovu metodu”. Ovaj korak
obezbeduje da metod generisanja ostane isti izmedu
polja.

AutoPath (redovi) linije su podrazumevano postavljene
na 20 m (66 ft) nakon kraja reda. Produzeci linije mogu
da se promene u naprednim podeSavanjima. AutoPath
(redovi) mozZe da poveZe linije preko razmaka do 50 m
(164 ft), recimo preko kanala za vodu.

NAPOMENA: ProduZzeci linija ¢e podrazumevano biti
"Isklju¢eni" ako je platforma detektovana na masini
za Secernu trsku.

NAPOMENA: Vise informacija o naprednim
podesavanjima potraZite u Pomoci na ekranu.

AutoPath (mede)

NAPOMENA: AutoPath datoteke ne mogu da se izvoze
sa displeja.

AutoPath (mede) koristi informacije o medi polja za
kreiranje linija za navodenje. AutoPath (mede) zahteva
taCne informacije o medi polja za generisanje prolaza.
Ova metoda je pogodna za rad masSine u redovima u
kojima nisu usevi i za sadenje novih useva u redovima.

Generisanje AutoPath (mede):

Kada se masine uvedu u polje koje nema povezanu
datoteku izvorne operacije, ali ima definisanu medu,
AutoPath (mede) generiSe prolaze na osnovu sledecih
uslova:

e Kada se deli spoljni plan za navodenje iz aplikacije
Mede, AutoPath (mede) ¢e direktno generisati
podatke.

® Ako se spoljni plan ne deli, ali je za trenutno polje
definisana meda, rukovalac moze da izabere

postojeci plan mede za polje ili moZe da kreira novi
plan mede pomoc¢u menija Podaci.

e Ako se ne zavrSe informacije o medi bez polja,
korisnik moZe da izabere precicu do polja i aplikacije
mede da bi dovrsio informacije o podesavanju mede.
Nije moguce dovrsiti AutoPath (mede) dok se meda
ne zavrsi.

NAPOMENA: Ako postoji datoteka izvorne operacije,
AutoPath (redovi) ¢e generisati prolaze iz podataka
0 izvornoj operaciji.

Ako je pocetni upit za poravnanje sa medom preskocen,
AutoPath (mede) se moze generisati u bilo kom trenutku
pomocu opcije PodeSavanje putanje da biste izabrali
AutoPath liniju i izabrali postojeci plan mede ili kreirali
novi prilikom uredivanja AutoPath linije.

AutoPath (mede) ima metode opcije za generisanje
putanje:

® |zaberite opciju Ugao pravca da biste generisali
putanje pod Zeljenim uglom.

® |zaberite opciju Poravnanje sa medom da biste
generisali putanje koje su paralelne sa ivicom mede.

® |zaberite opciju Od postojece putanje da biste
generisali prave putanje koje su paralelne sa
postoje¢om linijjom za navodenje.

Funkcija poravnanja sa medom omoguéava rukovaocu
da lako kreira skup pravih putanja za navodenje koje su
poravnate sa definisanim delom mede polja. Monitor
podrazumevano prelazi na najduzu pravu ivicu mede,
ali moze da se izabere bilo koja ivica.

AutoPath (mede) linije su podrazumevano postavljene
na 20 m (66 ft) nakon kraja reda.

NAPOMENA: Vise informacija o naprednim
podesavanjima potraZite u Pomoci na ekranu.

Kreiranje krajeva parcele:

Kada je kraj parcele definisan u AutoPath - meda, polja i
mede bi trebalo da ukazuju na to da je kraj parcele
definisan negde drugde i da usmerava korisnike do
definicije za kraj parcele AP.

Da biste kreirali kraj parcele, sledite dati postupak:

1.ldite na Uredi Autopath.
2.1zaberite izvor za autopath kraj parcele.
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edit AutoPath (2) (§)
r Method:
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PC676263—UN—17JUN25

Izvor kraja parcele
A—AutoPath

3.Kliknite na Prolazi masine da biste podesili broj
prolaza.

4 .Kliknite na dugme U redu da biste zavrsili postupak.

Detalji putanje:

T Edit AutoPath (7)(3)
Method:

Mode: '-E.uun-&ariés ] [‘:] Align m: Boundary

Modified:
Data: fﬁutuPath- BoundarySeedingDBGD. ] mn:)nlsm:'nu

Track Detalls

Land method

|
Field Heading

Atasprayer 0,00

Preview

Preferences
Track Extensions (v Enable

Extension | 65,62 It
| Round ~ B a
l L1910 fe <
(xRN

= — |
PC676267—UN—24JUN25
Stranica Detalji putanje

Outside Corners

A—Kartica "Detalji putanje”

Kartica Detalji putanje prikazuje informacije o polju,
pravcu i medi, te kraju parcele izabrane putanje.

NAPOMENA: Informacije o medi i kraju parcele nisu
neophodne kada se AutoPath generiSe iz redova.

Zeljena opcija za Tip spoljasnjeg ugla obezbeduje
opciju za izbor izmedu kvadrata ili okruglog spoljasnjeg
ugla.

Outside Corners @

Selecting round corners rounds all outside
corners headland tracks. Inside corners are Round
always square.

Square

Qutside Insiche
Cornars Corners

|

=]
PC676266—UN—24JUN25

Spoljasnji uglovi

Prozor pregleda prikazuje pregled automatske putanje
sistema AutoPath koja bi bila generisana. Pravac
putanje se moze izmeniti izborom ulaznog polja i
prilagodavanjem na potrebne vrednosti.

Metoda generisanja sistema AutoPath moze da se
promeni na kartici Detalji putanje tako Sto ¢ete da
izaberete dugme Uredi pored naziva metode.

NAPOMENA: Vise informacija potraZite u Pomoci na
ekranu.

Podesavanja vidljivosti putanje mogu da se koriste za

izbor linija koje se vide na prikazu mape. Prikaz mape
moZe da se menja, pa da prikazuje sve putanje, putanje
u polju i putanje na kraju parcele. Podrazumevani prikaz
je da se prikazuju sve putanje.

NAPOMENA: Podesavanja vidljivosti putanje nisu
dostupna kada se koristi AutoPath (redovi).

ZIDXK1X,1751352575676-A6-29SEP25

Pomeranje putanje

©

|« >

PC16665—UN—18MAR13
A—Promena putanje ka sredini

B—Pomeranje putanje nalevo

C—Pomeranje putanje nadesno

Pomeranje putanje podesava polozaj zadate putanje
masine nalevo, ka sredini ili nadesno. Koristite
pomeranje putanje za kompenzaciju pomaka globalnog
sistema za pozicioniranje (GPS).
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NAPOMENA: Pomak je svojstven svakom satelitskom
GPS sistemu sa diferencijalnom korekcijom.

Kada koristite korekciju diferencijala SF1, SF2 ili
SF3 (ili RTK reZim brzog pretraZivanja), putanja se
moZe pomerati tokom vremena ili pri ciklusima
ukljucivanja i iskljuCivanja napajanja. Pomeranje
putanje se moZe koristiti za kompenzaciju GPS
pomaka.

Pomeranje putanje podesava putanju 0 i sve linije za
vodenje povezane sa putanjom. Linije za vodenje se
pomeraju nadesno ili nalevo na unapred odredeno
rastojanje. Rukovalac takode moze da centrira liniju za
vodenje na masini.

Za centriranje linije na trenutnoj lokaciji masine,
odaberite dugme za pomeranje putanje ka sredini (A).
Za pomeranije linije nalevo, izaberite dugme za
pomeranje putanje nalevo (B). Za pomeranje linije
nadesno, izaberite dugme za pomeranje putanje
nadesno (C).

NAPOMENA: Glavno dugme za pomeranje putanje je
standardno UKLJUCENO.

Pomeranje putanje je onemoguceno dok je
snimanje prilagodijivih krivih aktivno.

Maksimalni dozvoljeni korak pomeranja sa aktivnim
sistemom AutoTrac je 30 cm (12 in). Kada AutoTrac
sistem nije aktivan, rukovalac moze vrsiti pomeranje do
914 cm (360 in).

Pomeranje putanje se ne preporucuje sa prilagodljivim
krivama. Pomeranje se zasniva na trenutnom pravcu
putanje, a ne na geometriji celokupne putanje.
Pomeranje putanje moZe dovesti do toga da se neki
segmenti putanje pomere bliZe ili dalje u odnosu na
Zeljeno pomeranije.

NAPOMENA: Promena putanje ka sredini nije dostupna
kada se senzor reda koristi za AB krive i putanje
mede.

Pomeranje putanje je dostupno kada se koriste krive
AB. (Pogledajte deo "Pomeranje AB krivih".)

Ukupna pomeranja su vidljiva pri uredivanju linije za
vodenje samo za pravu putanju ili kruznu putanju.
Brisanje pomeranja je moguce za sve putanje.

Deljena pomeranja linije za vodenje
Da biste podelili pomeranije linije za vodenje:

1.Pomerite aktivnu liniju za vodenje.
2.0tvorite Listu putanja za vodenje.

3.1zaberite taster za deljenje da biste podelili aktivnu
liniju i njena pomeranja sa radnom grupom.

Da biste primili pomeranje linije za vodenje:

NAPOMENA: Ukoliko je aktivna linijja za vodenje
pomerena od strane drugog rukovaoca,
obavestenje o pomeranju se ne pojavljuje dok
aktivna linija ne bude ponovo izabrana.

1.1zaberite drugu liniju za vodenje.
2.Ponovo izaberite prethodnu liniju za vodenije.

Pomeranje jedne linije

NAPOMENA: Pomeranje jedne linije je dostupno samo
za prave putanje i AB krive.
AutoTrac ostaje aktivan ako se primenjuje
pomeranje jedne linije.

NAPOMENA: Pomeranje jedne linije se moZe koristiti
samo za pomeranje putanje do 30% razmaka
izmedu putanja za prave putanje i 40% za AB krive.

>f<

PC28718—UN—25AUG22
Dugmad za pomeranje jedne linije

A—Promena putanje ka sredini
B—Pomeranje putanje nalevo
C—Pomeranje putanje nadesno

Pomeranje jedne linije podeSava polozaj jedne linije za
vodenje u levu ili u desnu stranu bez uticaja na lokaciju
ili oblik putanja oko nje. Na kraju zaokreta ili kada se
izabere nova putanja, pomak se resetuje na nulu.

Modul za pomeranje jedne linije se moze dodati aktivnoj
stranici pomo¢u aplikacije "MenadZer rasporeda".

Pomeranje AB krivih

Displeji G5 pomeraju AB krive koriste¢i drugaciju logiku
u odnosu na druge metode navodenja. Umesto pravih,
bo¢nih pomeranja, AB krive koriste radijalna pomeranja.
Radijalna pomeranja podrzavaju usmereno kretanje
upravno na tangentu krive u svakoj tacki duz putanje.
Svaka tacka duz krive se pomera tokom regeneracije.
Oblik i geometrija krive se menjaju sa pomeranjem.
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PC27479—UN—06SEP19
Primer pomeranja AB krive

A—AB kriva
B—Nova AB kriva

Kada se AB kriva (A) pomeri, nova AB kriva (B) se
pomera radijalno u tacki pomeranja. Radijalno
pomeranje se obavlja celom duzinom linije. Razmak
izmedu putanja i pravac nove AB krive zasnovani su na
originalnoj AB krivoj.

NAPOMENA: UblaZavanje krivih primenjuje se pri
svakom novom prolazu. UblaZavanje moZe da
prouzrokuje male praznine u pokrivenosti. Po
potrebi, ublazavanje segmenata linije se moze
iskljuciti u podesavanjima navodenja.

Uvoz i izvoz pomaka AB krive

Ako se uvoze AB krive sa pomacima sa prikaza
GreenStar 3 2630, uvoze se pomerene linije. Ako dode
do promene bilo koje dimenzije ili aplikacije, AB krive se
ne regeneridu na osnovu tih promena. Da bi se te
promene uzele u obzir, AB kriva mora biti ponovo
kreirana kori§¢enjem originalne AB krive.

Radijalni pomaci prikaza displeja G5 nisu kompatibilni
sa drugim tipovima displeja.

AB krive koje se izvoze na monitore GreenStar 2,
monitore GreenStar 3 ili na John Deere Operations
Center zadrzavaju radijalne pomake kada se uvoze
nazad na monitor G5 samo ako se AB kriva ne promeni
tokom kori$éenja na drugim tipovima monitora.

NAPOMENA: Displej 4. generacije ne podrZava uvoz
pomeranja.

ct47125,1705346976821-A6-29SEP25

Obavestenje o promeni radne Sirine

Omogucite "Obavestenje o promeni radne Sirine" da
biste primili obavestenje svaki put kada se radna Sirina
masine ili prikljuéne opreme promeni.

ct47125,1705347513863-A6-15JAN24

Tragovi

Tragovi su linije za vodenje koje su istaknute razli€itom
bojom kako bi podsetile rukovaoca da izvrsi radnju pri
tom prolazu. Na primer, tragovi mogu da podsete
rukovaoca da rucno iskljuci sekcije sadilice tako da se
seme ne sadi na unapred utvrdenim stazama. Te
unapred utvrdene staze mogu da se koriste za redove
toCkova tokom sezone kako bi se smanijilo sabijanje
zemljiSta i o8tecenje useva u preostalom delu polja.

Za viSe informacija o tragovima pogledajte pomo¢ na
ekranu.

ct47125,1705347513767-A6-15JAN24

Zajednicki signal

Zajednicki signal koristi korekcioni signal masine da
podeli signal sa prijemnikom prikljuéne opreme i drugim
masinama kada koristite aplikaciju Machine Sync.
Prijemnik sa najpreciznijim signalom mora biti
postavljen na masinu.

ct47125,1705347513668-A6-15JAN24

Prekidac¢ za put i nastavak rada

PC20494—UN—19AUG19
Prekidac za put i nastavak rada

A—Polozaj za nastavak rada
B—Polozaj uklju¢eno
C—Polozaj za iskljucivanje

Na prekidaCu za put i nastavak rada izaberite:

® Polozaj za nastavak rada (A) — AUTO polovina
prekidaca.

® Polozaj uklju¢eno (B) — Sredniji polozaj prekidaca.

® Polozaj isklju¢eno (C) — Otvorena polovina
prekidaca.

ct47125,1705347513503-A6-15JAN24

Razmak putanja

NAPOMENA: Kada je masina vise od 16 km (10 mi)
udaljena od putanje 0, tacnost linija za vodenje se
smanjuje.
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Razmak putanja se koristi u aplikaciji "Vodenje" da bi se
utvrdilo koliko je trenutni prolaz udaljen od prethodnog.
Razmak putanja je sliCan radnoj Sirini, ali se on koristi
samo za vodenje i ove dve vrednosti su nezavisne
jedna od druge.

Da bi se odrzala Sirina reda izmedu prolaza, podesite
razmak putanja na vrednost identi¢nu radnoj Sirini. Da
biste obezbedili izvesno preklapanje prilikom obrade
zemlje ili prskanja ili kompenzovali GPS pomak,
izaberite razmak putanja neSto manji od radne Sirine.

ct47125,1705347513405-A6-15JAN24

Izbor putanje za navodenje

Kada je izbor putanje za vodenje omogucen, displej
automatski odabire putanju za vodenje uvek kada se
izabere klijent, farma i polje. Ako polje ima viSe putanja
povezanih sa njim, kao aktivna putanja bice izabrana
prva putanja na listi putanja za vodenje.

NAPOMENA: Aktivna putanja se ne menja ako
rukovalac izabere novo polje dok je AutoTrac
ukljucen.

Ako za izabrano polje ne postoje povezane putanje za
navodenije ili ako rukovalac ponisti izbor klijenta, farme i
polja, naziv putanje se menja u "---" da bi se ukazalo na
to da nema aktivne putanje. Da biste izabrali putanju za
vodenje, izaberite opciju "Postavljanje putanje" na
glavnoj strani aplikacije Vodenje ili izaberite klijenta,
farmu i polje u aplikaciji Polja.

NAPOMENA: Izbor putanje za vodenje je
podrazumevano omogucen. Vracanje fabri¢kih
podataka ili reprogramiranje softvera vraca ovu
funkciju na podrazumevano podesavanje.

ct47125,1705347512980-A6-15JAN24

Zamena putanje

PC17412—UN—15JUL13
Promena putanje omogucava rukovaocu da se prebaci
izmedu linija za vodenje. Promena putanje moze da se
koristi ili kreiranjem skupa putanja (grupa linija za
vodenije) ili koriS¢enjem globalne grupe putanja (sve
dostupne linije za vodenje na prikazu). Kada se izabere,
funkcija za promenu putanje menja putanju za vodenje
na osnovu redosleda linija za vodenje u okviru grupe
putanja.

Prelaz u sledeéu putanju

NAPOMENA: Dugme za promenu putanje je sivo kada
putanja nije izabrana.

Da biste izabrali slede¢u putanju za vodenje, koristite
neku od sledecih metoda:

® |zaberite dugme "Promena" u modulu "Sledeca
putanja".

® |zaberite opciju "Promena putanje" u traci sa
pre€icama.

ct47125,1705347513290-A6-15JAN24

Skup putanja

Skup putanja je grupa linija za vodenje koje kreira
rukovalac. Skupovi putanja dozvoljavaju rukovaocu da
brzo prebacuje izmedu razli€itih linija za vodenje.

Kreiranje skupa putanja

1. lzaberite dugme "PodeSavanje putanje" ili izaberite
modul aktivne strane "Sledeca putanja".

2. Izaberite dugme "Novi skup putanja".

3. Izaberite dugme "Dodaj putanju” i izaberite Zeljenu
putanju sa liste.

4. Ponavljajte 3. korak dok se sve zZeljene putanje ne
dodaju u skup putanja.

Izbor skupa putanja

1. lzaberite dugme "PodeSavanje putanje" ili izaberite
modul aktivne strane "Sledeca putanja”.

2. lzaberite skup putanja na strani "Lista putanja za
vodenje".

NAPOMENA: Uklanjanjem linije iz grupe putanja necete
je obrisati sa displeja. Brisanjem grupe putanja ne
brisu se linije u okviru grupe putanja sa displeja.
Dodatne informacije se nalaze u datotekama
pomoci na ekranu.

ct47125,1705347513189-A6-15JAN24

Podesavanja svetlosne konzole

NAPOMENA: Svetlosna konzola se takode naziva i
indikator tacnosti staze.

"

PC28719—UN—25AUG22

Veli¢ina koraka svetlosne konzole
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Veli€ina koraka — koristi se za podeSavanje vrednosti
rastojanja van putanje koje predstavlja svako polje na
svetlosnoj konzoli.

Upravljanje ka pravcu — kada je ova opcija odabrana,
svetla ukljuéena na levoj strani na svetlosnoj konzoli
oznacavaju da masina mora da se pomera nalevo da bi
se poravnala sa putanjom za vodenje.

Pravac van putanje — kada je ta opcija odabrana,
svetla uklju€ena levo na svetlosnoj konzoli znace da
masina mora da se pomera nadesno da bi se poravnala
sa putanjom za vodenje.

Svetlosna konzola za pasivno vodenje priklju¢ne
opreme

Guidance

'PC671879—UN—24JUN25
A—Svetlosna konzola masine
B—Svetlosna konzola prikljuéne opreme

Kada koristite pasivno vodenje prikljuéne opreme,
displej dodaje drugu svetlosnu konzolu.

Svetlosna konzola masine (A) — prikazuje rastojanje u
desnu ili u levu stranu za koje masina odstupa od
putanje za vodenje.

Svetlosna konzola prikljuénog uredaja (B) —
prikazuje rastojanje u desnu ili levu stranu za koje
centar rotacije prikljuénog uredaja odstupa od putanje
za navodenje.

ZIDXK1X,1749542023772-A6-10JUN25

AutoPath detalji mape

Izaberite dugme AutoPath detalji mape da biste
prikazali informacije o redovima i prolazima iz izvorne
operacije. AutoPath detalji mape dozvoljavaju
rukovaocu da prikaze kako je AutoPath isplanirao linije
za navodenje kroz odredeno polje.

Izaberite taster Redovi da biste sakrili ili prikazali
podatke o redovima.

Izaberite opciju Prolazi izvorne operacije da biste sakrili
ili prikazali prolaze generisane iz izvorne operacije.

Izaberite polje za potvrdu Smer izvora da biste sakrili ili

prikazali strelice za smer. Kada je omoguceno, strelice
za smer prikazuju smer kretanja izvornog prolaza.

ct47125,1705347512759-A6-15JAN24

Kruzni dijagram statusa AutoTrac

AutoTrac ikona ima C&etiri oblika, kao Sto je prikazano
kruznim dijagramom AutoTrac statusa:

Instalirano

1. Instalirano

PC28729—UN—25AUG22

Instalirani su kontroler upravljaca i sva potrebna
oprema.

e Kontrolna jedinica upravljanja je detektovana.
® | icenca AutoTrac sistema je detektovana.

NAPOMENA: Ako je podrZano, bezbednost kontrolera
upravljanja mora biti zavrsena.

2. Konfigurisano

Konfigurisano

PC28730—UN—29AUG22

Odreden je rezim pracenja i uspostavljena je vazeca
putanja 0. Odabran je pravilan nivo StarFire signala
za aktiviranje AutoTrac sistema. Potrebno je ispuniti
sledece uslove masine:

e Sistem za navodenje je UKLJUCEN.
® Definisana je putanja 0.

e Otkriven vazeci GPS signal

[

Kontrolna jedinica upravljanja nema aktivnih
greSaka.

® TCM poruka je dostupna i vazeca.

e Masina je u odgovaraju¢em radnom stepenu
prenosa.

NAPOMENA: AutoTrac ostaje u ,,1 Pie” kada je reZim
voc¢njaka aktivan, zbog toga sto reZim vocnjaka nije
podrZzan za AutoTrac navodenje. Ovo se definisSe
SF licencom, koja kontrolise bududi pristup. ReZim
vocénjaka nije vaZeci signal za AutoTrac.

NAPOMENA: Ako GPS signal nije vaZeci, onda se
obratite StarFire OM ili TM za viSe informacija.
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3. Aktivirano

<«

Aktivirano

PC28731—UN—25AUG22

Pritisnuto je dugme za UKLJUCIVANJE/
ISKLJUCIVANJE AutoTrac sistema. Ispunjeni su svi
uslovi za koriS¢enje AutoTrac sistema i sistem je
spreman za aktiviranje.

® |zaberite dugme za UKLJUCIVANJE/
ISKLJUCIVANJE upravljanja da biste ukljucili
upravljanje.

4. Omoguceno

A

Omoguceno

PC28732—UN—25AUG22

Prekida¢ za nastavak rada je pritisnut i AutoTrac
upravlja masinom.

® Pritisnite prekida¢ za nastavak rada maSine da
biste ponovo aktivirali AutoTrac.

® Brzina je unutar vazeceg opsega

® Pravac/ugao masine je unutar odgovarajuceg
opsega putanje

® Masina je unutar 40% u odnosu na Sirinu putanje

e Aktiviran je prekida¢ za nastavak rada

Poslednja izlazna Sifra: Pokazuje zasto je AutoTrac
deaktiviran ili zasto necCe da se aktivira. Izlazne Sifre se
prikazuju u novom prozoru pri vrhu strane.

ZIDXK1X,1749541393875-A6-100CT25

Podesavanje putanje za navodenje

Set Track

7

_®
® ©

PC28720—UN—25AUG22
A—Dugme Podesi putanju
B—Dodavanje putanje za vodenje
C—Filtriranje/sortiranje putanja za vodenje

1. Izaberite PODESI PUTANJU na glavnoj strani za
vodenje.

2. Na listi putanja za vodenje izaberite postojecu liniju
za vodenije ili kreirajte liniju za vodenje.

Koristite pomoc¢ na ekranu Centra za pomo¢ da biste
dobili informacije o kreiranju razli¢itih putanja za
vodenje.

Ct47125,1705347511399-A6-23MAY 24

Aktiviraj AutoTrac

\w OFF |
PC28733—UN—30AUG22

UKLJUCIVANJE/ISKLJUCIVANJE upravijanja

A—Upravljanje uklju¢eno
B—Upravljanje iskljuéeno

Neophodno je da se ispune slededi kriterijumi da bi
koris¢enje AutoTrac sistema bilo moguée:

e Masina mora imati upravljacku jedinicu upravljaca
koja podrzava AutoTrac sistem.
® \azeca licenca koja ukljuCuje AutoTrac.

e Kreirana je putanja za navodenje. Informacije o
kreiranju putanje za navodenje pogledajte u delu
Kreiranje putanje za navodenje u ovom poglavlju.

e Qdabran je pravilan nivo StarFire signala za
aktiviranje AutoTrac sistema (SF1, SF2, SF3 ili RTK)
i dobijen je vazeci GPS signal.

® AutoTrac sistem ima vazeée GPS signale, ukljuCujudi
SF1, SF2, SF3 ili RTK.

e Kontrolna jedinica upravljanja ne sme sadrzati
aktivne greske.

NAPOMENA: Tip masine i verzija softvera upravljacke
jedinice upravljanja odreduju minimalnu i
maksimalnu dozvoljenu brzinu.

Da biste omogucili AutoTrac sistem, izaberite prekidac
Upravljanje UKLJUCENO/ISKLJUCENO na glavnoj
stranici aplikacije AutoTrac navodenje ili izaberite taster
precice za AutoTrac sistem na pocetnoj stranici. Ova
dugmad onemoguéavaju AutoTrac ako se ponovo
izaberu.

ct47125,1705347512477-A6-15JAN24
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Aktiviranje AutoTrac sistema

A PAZNJA: Izbegavaijte rizike od nezgoda ili

povreda. Kada je AutoTrac aktiviran, rukovalac
je odgovoran za upravljanje na kraju putanje i
za izbegavanje sudara.

Ne pokuSavajte da ukljucite (aktivirate) AutoTrac sistem
kada se kre¢ete putem.

1. Izaberite dugme za ukljucivanje/iskljucivanje
upravljanja da biste ukljucili ili iskljucili upravljanje.

2. Odvezite masinu na putanju za vodenje i naglasena
navigaciona linija ¢e se pojaviti ispred ikone masine.

3. Ruéno aktivirajte AutoTrac sistem ako je pomo¢ pri
upravljanju potrebna pritiskom na prekida¢ za
nastavak rada.

ct47125,1705347512387-A6-15JAN24

Prekida¢ za nastavak rada

PC28734—UN—29AUG22
Primer prekidaca za nastavak rada

PC20427—UN—28JUL16
Ikona AutoTrac

A—Prekida¢ za nastavak rada

NAPOMENA: Lokacija prekidaCa za nastavak rada se
razlikuje u zavisnosti od tipa i modela masine.
Informacije o pronalaZenju prekidada za nastavak
rada potraZite u Priru¢niku za rukovaoca masine.

Pritisnite prekida¢ za nastavak rada da biste prebacili
AutoTrac iz omogucéene u aktiviranu fazu.

ct47125,1705347512267-A6-15JAN24
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Ponovo aktivirajte AutoTrac na sledeéem prolazu

A—Putanja 0
B—Putanja 1 na jugu
C—Razmak putanja

Kada dode do kraja reda, rukovalac mora da zaokrene
masinu na slededéi prolaz. Okretanjem volana deaktivira
se AutoTrac.

AutoTrac se moze ponovo aktivirati pritiskanjem
prekidaca za nastavak rada samo ako su ispunjeni
slededi uslovi:

NAPOMENA: Kontrolna jedinica upraviljaca odreduje
maksimalnu brzinu kada masina koristi AutoTrac.

Pri hodu unazad, AutoTrac ostaje ukljuéen 45
sekundi. Nakon 45 sekundi, masinu treba prebaciti
u stepen prenosa unapred pre ponovnog aktiviranja
hoda unazad.

® Brzina kretanja unapred je manja od 30 km/h (18,6
mph).

® Brzina kretanja masine unazad manja je od 10 km/h
(6 mi/h).

® Prednji kraj vozila je pod uglom do 80° u odnosu na
zeljenu putanju.

e Masina se nalazi na rastojanju koje nije ve¢e od 40%
od razmaka putanja.

e Rukovalac sedi.

e TCM je uklju€en.

NAPOMENA: Broj putanje prikazan na mapi se nalazi
na polovini rastojanja izmedu dve putanje za
navodenje.

ct47125,1705347512159-A6-15JAN24

Pracenje

D—Greska odstupanja od putanje
E—Greska odstupanja od pravca putanje

PC8866—UN—02NOV05

Minimalna i maksimalna brzina

Verzije masine i softvera kontrolne jedinice upravljaca
odreduju minimalnu i maksimalnu brzinu.

NAPOMENA: Na odredenim masinama AutoTrac moZe
da radi pri malim brzinama kao $to je 0,1 km/h (0,06
mph). Vise informacija potraZite u Priru¢niku za

rukovaoca.

Ograni¢enja brzine za kretanje unapred

Integrisani AutoTrac

Masina

Gornje ograni¢enje
brzine kretanja

Donje ograni¢enje
brzine kretanja

unapred unapred
Traktori 6R, 7R i 8R | To¢ak: 36 km/h (22,4 | 0,5 km/h (0,3 mi/h)
za useve u redovima | mi/h)
i traktori sa Pracéenje: 31 km/h
gusenicama (19,3 mi/h)

Zglobni traktori

31 km/h (19,3 mi/h)

1 km/h (0,6 mi/h)
MST: 1,5 km/h (0,9
mi/h)

Prskalice

40 km/h (24,8 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Kombaijni

22 km/h (13,7 milh)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

samohodni silazni
kombajni

22 km/h (13,7 milh)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Samohodne kosilice

28 km/h (17,4 mifh)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Zetelice za pamuk

15 km/h (9,3 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Gator (XUV 845E,
XUV 845M, XUV
845R)

30 km/h (18,6 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)
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AutoTrac Universal 300 i AutoTrac Controller 300

Integrisani AutoTrac

Masina

Gornje ograni¢enje
brzine kretanja
unapred

Donje ograni¢enje
brzine kretanja
unapred

Masina

Hod unazad i
dozvoljeno vreme

Ogranicenje
najvece brzine za
unazad

Traktori za useve u
redovima i traktori sa

30 km/h (18,6 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

7R (S.N. —110100)
8R (S.N. —160000)

gusenicama 8RT (S.N. -923000)

Zglobni traktori 30 km/h (18,6 mi/h) |1 km/h (0,6 mi/h) Zglobni traktori Ne —

Prskalice 37 km/h (23,0 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Prskalice Da, 45s 10 km/h (6,2 mi/h)

Kombajni 25 km/h (15,5 mifh) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Kombajni Da, 45s 10 km/h (6,2 mi/h)

samohodni silazni 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) samohodni silazni Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

kombajni kombajni

Samohodne kosilice |25 km/h (15,5 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Samohodne kosilice | Ne —

Zetelice za pamuk 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Zetelice za pamuk Da, 45 s 5 km/h (3,1 mi/h)
Gator (XUV 845E, Da, 45s 10 km/h (6,2 mi/h)

XUV 845M, XUV
845R)

AutoTrac Universal 200

Masina

Gornje ogranicenje
brzine kretanja
unapred

Donje ogranicenje
brzine kretanja
unapred

AutoTrac Universal 300 i AutoTrac Controller 300

Traktori za useve u | 30 km/h (18,6 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Masina Hod unazad i Ogranicenje
redovima i traktori sa dozvoljeno vreme | najvece brzine za
gusenicama unazad
Zglobni traktori 30 km/h (18,6 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h) Traktori za useve u | Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
Prskalice 37 km/h (23,0 mith) | 0,8 km/h (0,5 mih) redovima i traktori sa
Kombaijni 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h) gusenicama
th i silazni 25 km/h 15’5 ilh 0‘8 km/h 0’5 ilh Zglabni traklor Ne —
kombapni o mh (15,5 mith) - | 0.8 kmvh (0.5 mirh) Prskalice Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
Samohodne kosilice | 25 km/h (15,5 milh) | 0,8 km/h (0,5 mirh) Kombajni Da, 45s 10 km/h (6,2 mith)
Zetelice za pamuk | 25 km/h (15,5 mith) | 0,8 km/h (0,5 mith) samohodni silazni | Da, 45 s 10 km/h (6,2 mith)
kombajni
Samohodne kosilice | Ne —
Zetelice za pamuk Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

AutoTrac upravljaé—Raven

Masina

Gornje ograni¢enje
brzine kretanja
unapred

Donje ogranicenje
brzine kretanja
unapred

AutoTrac Universal 200

Traktori za useve u
redovima i traktori sa
gusenicama

31 km/h (19,3 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Zglobni traktori

31 km/h (19,3 mi/h)

1 km/h (0,6 mi/h)

Samohodne kosilice

20 km/h (12,4 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Ograni¢enja brzine za kretanje unazad

Integrisani AutoTrac

Masina

Hod unazad i
dozvoljeno vreme

Ogranicenje
najvece brzine za
unazad

Traktori 7R i 8R za
useve u redovima i
traktori sa
gusenicama

7R (S.N. 110101—)
8R (S.N. 160001—)
8RT (S.N. 923001-)
8RX (S.N. 801001-)

Da, bez ograni¢enja

10 km/h (6,2 mi/h)

Masina Hod unazad i Ogranicenje

dozvoljeno vreme | najvece brzine za
unazad

Traktori za useve u | Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

redovima i traktori sa

gusenicama

Zglobni traktori Ne —

Prskalice Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Kombaijni Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

samohodni silazni Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

kombajni

Samohodne kosilice | Ne —

Zetelice za pamuk Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Traktori 6R, 7R i 8R
za useve u redovima
i traktori sa
gusenicama

Da, 45 s

10 km/h (6,2 mi/h)
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AutoTrac upravljac—Raven

Hod unazad i Ogranicenje
dozvoljeno vreme | najvece brzine za
unazad

Masina

Traktori za useve u | Da, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
redovima i traktori sa

gusenicama

Zglobni traktori Ne —

Samohodne kosilice | Ne —

ZIDXK1X,1749542759320-A6-23JUN25

Uredaj za predvidanje zaokretanja

PC17238—UN—11JUL13
Uredaj za predvidanje zaokretanja upozorava
rukovaoca tako Sto predvida kraj prolaza i prikazuje
udaljenost do kraja prolaza u prikazu mape.

Na stranici Napredna podeSavanja u aplikaciji Vodenje
koristite preklopni taster da biste omogudili ili
onemogucili uredaj za predvidanje zaokretanja. Kada je
uredaj za predvidanje zaokretanja omogucen, ikona
uredaja za predvidanje zaokretanja se prikazuje na
mapi.

Uredaj za predvidanje zaokretanja sluzi samo za
predvidanje taCke zaokretanja masine koja koristi
paralelno praéenje ili AutoTrac sistem u rezimu prave
putanje. Uredaj za predvidanje zaokretanja nije
upozorenje za kraj parcele. Predvidanja zaokretanja se
zasnivaju samo na prethodnom skretanju masine.
Tacke zaokretanja se definiSu i kada je AutoTrac
deaktiviran i greSka pravca vecéa od 45°. Predvidanja
zaokretanja se poklapaju sa medom polja samo ako je
meda polja linearna i kontinuirana ili ako rukovalac
skrene pre ili posle mede polja.

Rastojanje se smanjuje do predvidenog zaokretanja i
masina se oglasava 10 sekundi pre tacke zaokretanja.
Masina se ponovo zvu¢no oglasava kada se dostigne
predvidena tacka zaokretanja.

Vizuelni indikator menja boju u zutu 10 sekundi pre
predvidenog zaokretanja i u crvenu nakon prolaska
predvidenog mesta zaokretanja. Bela linija preseka
oznacava mesto zaokretanja.

lkona mape uredaja za predvidanje zaokretanja

Kada je uredaj za predvidanje zaokretanja omogucen,
ikona uredaja za predvidanje zaokretanja se prikazuje
na mapi. lkona uredaja za predvidanje zaokretanja se
koristi za pristup podeSavanjima uredaja za predvidanje
zaokretanja i za isklju€ivanje uredaja za predvidanje
zaokretanja pomoéu preklopnog tastera.

Kada je iskljuen, uredaj za predvidanje zaokretanja ne
obavestava rukovaoca tako Sto predvida kraj prelaza i

prikazuje udaljenost u odnosu na kraj prelaza u prikazu
mape. Uredaj za predvidanje zaokretanja mora ru¢no
ponovo da se ukljuci na stranici Napredna podeSavanja
u aplikaciji Vodenje. Simbol uredaja za predvidanje
zaokretanja nije prikazan na mapi kada je uredaj
iskljuen.

ct47125,1705347513073-A6-15JAN24

Zaobilazenje prepreka

=

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—Snimanje je ISKLJUS':ENO
B—Snimanje je UKLJUCENO
C—Prekid nastaje u slede¢em prolazu
D—Rucé¢na voznja radi ponovnog uspostavljanja putanje

Rukovalac mora da zaobide eventualne prepreke u
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polju pri koris¢enju prilagodljivih kriva, kao $to je zid,
telefonski stub ili elektricni stub.

NAPOMENA: Koristite dugme za pravu liniju da biste
snimili pravu liniju oko prepreke i tako izbegli prekid
duZ putanje.

Snimanje UKLJUCENO: Ako je snimanje ukljuseno
tokom voznje oko prepreke, odstupanje od predvidene
putanje se snima i postaje deo putanje. U slede¢em
prolazu, pri nailasku na tu oblast u polju, predvidena
staza za taj prolaz po kojoj se masina kreée sadrzi to
odstupanje. Masina ¢e se kretati sa tim odstupanjem.
Da bi kompenzovao odstupanje, rukovalac mora ru¢no
da upravlja masinom. Kada rukovalac prode oblast polja
sa odstupanjem i kada ponovo napravi Zeljenu stazu,
moze aktivirati prekida¢ za nastavak kako bi AutoTrac
sistem preuzeo upravljanje nad masinom.

Snimanje ISKLJUCENO: Ako je snimanje isklju¢eno
tokom priblizavanja prepreci i voznje oko nje, a zatim
ponovo uklju€eno nakon obilaska prepreke, i ako je
AutoTrac sistem aktiviran za zavrSetak prolaza, dolazi
do prekida na snimljenoj stazi na mestu prepreke. Na
sledecoj stazi, kada se masina priblizi prekidu,
rukovalac mora da preuzme ru¢no upravljanje masinom
i obide prekid. Kada se prode deo sa prekidom i kada se
ponovo napravi Zeljena putanja, moze se aktivirati
AutoTrac sistem. Prekid se nec¢e pojaviti u naknadnim
prolazima ukoliko je snimanje uklju¢eno za sledeci
prolaz.

ct47125,1705347512851-A6-15JAN24

Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac

Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac — Svaki
put kada se deaktivira AutoTrac, posle dva tona se
prikazuje upozorenje u kojem piSe zasto je doSlo do
deaktiviranja. Poruke se prikazuju i kada se AutoTrac
sistem nije aktivirao. Poruke o deaktiviranju su vidljive 7
sekundi, a zatim nestaju.

Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac
Sifra Poruka
702752.00 NiSta jo$ nije provereno
702752.01 Pomeren volan
702752.02 Premala brzina tocka
702752.03 Prevelika brzina tocka
702752.04 Nevazedi stepen prenosa
702752.05 Promenjen broj putanje
702752.06 Nema GPS-a sa dvostrukom frekvencijom
702752.07 SSU ima aktivne DTC
702752.08 Poslednja promena je u redu
702752.09 Neispravne GSD poruke
702752.10 Nema paralelnog pracenja
702752.11 Nema klju¢-kartice
702752.12 Prevelika greSka pravca

702752.13 Prevelika greSka odstupanja od putanje

702752.14 Otvoren prekidac¢ sedista

702752.15 Preniska temperatura ulja

702752.16 TCM nije prisutan

702752.17 Nevazeca Sifra za aktiviranje

702752.18 Ventil za komande dijagnosti¢kog rezima

702752.19 Prekida¢ hedera na kombajnu isklju¢en

702752.20 Prekida¢ za put/polje na kombajnu ukljué¢en

702752.21 Napon nije stabilan

702752.22 AutoTrac predugo aktivan unazad

702752.23 AutoTrac predugo aktivan ispod donjeg praga
brzine

702752.24 Preostra kriva

702752.25 Masina se ne kreée unapred

702752.26 ELX vod nizak (Isklju¢ivanje)

702752.27 Neispravni podaci o stepenu prenosa

702752.28 LoSi podaci o prekidacu za nastavak rada

702752.29 Nevazeca poruka o prekidacu kontakta

702752.30 Prekida¢ za AutoTrac/navodenje kroz redove za
SPFH isklju¢en

702752.31 SPFH prekida¢ za brzo zaustavljanje uklju¢en

702752.32 AutoTrac nije omogucen

702752.33 Odredivanje linije

702752.34 Pracenje linije

702752.35 Nepoznat smer

702752.36 Prevelik prelaz ka GPS-u

702752.37 lzvan reda

702752.38 Istek vremena kretanja senzora

702752.39 Neispravna sekvenca poruke

702752.40 Masina ne moze da postigne zadatu krivu putanje

702752.41 GPS brzina masine ne odgovara brzini masine
preko to¢kova

702752.42 Nepodudaranje krive trenutne putanje

702752.43 Masina je parkirana

702752.44 Istek vremena poruke komandi pomoc¢nog
upravljaca

702752.45 Istek vremena poruke statusa pomoénog
upravljaca

702752.46 Neispravni podaci prekidac¢a sedista

702752.47 Neispravni VIN podaci

702752.48 Neispravni podaci o osovinskom razmaku

702752.49 Istek vremena TCM info poruke

702752.50 Istek vremena poruke o automatizaciji masine

702752.51 Istek vremena poruke o stepenu kotrljanja/
skretanja masine

702752.52 Istek vremena poruke o brzini/smeru preko
tockova

702752.53 Istek vremena podataka o prac¢enju

702752.54 Nepoznata greSka kontrolne jedinice upravljaca

702752.55 AutoTrac Universal (ATU) temperatura izvan
opsega

702752.56 AutoTrac predugo aktivan kod upravljanja na Cetiri
tocka

702752.57 Masina u "kere¢em hodu"

702752.58 Autorizacija nije dozvoljena

702752.62 Rezervisano
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702752.63 Nije potrebna nikakva radnja |

ct47125,1705347511762-A6-15JAN24

AutoTrac navodenje prikljuéne opreme
(pasivno)

AutoTrac navodenje priklju¢nog uredaja (pasivno) se
koristi za poboljSanje tacnosti pri promenljivim uslovima
u polju, krivolinijskim prolazima i terenu sa kosinama.
AutoTrac navodenje priklju¢nog uredaja (pasivno)
upravlja masinom tako da zadrzava priklju¢ni uredaj na
liniji za navodenje.

AutoTrac navodenje prikljuéne opreme koristi merenja
profila prikljuéne opreme u MenadzZer opreme i GPS
signale sa prijemnika masine i priklju¢ne opreme. Ove
informacije se koriste za odredivanje lokacije prijemnika
prikljuéne opreme u odnosu na prijemnik masine. Na
osnovu linije za navodenje, AutoTrac navodenje
priklju€ne opreme upravlja masinom tako da priklju¢na
oprema prati liniju za navodenje. To moZe da dovede do
toga da se masina krecée van linije za navodenje.

Putanja do aplikacije AutoTrac navodenje
1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Aplikacije.

3. Odaberite aplikaciju za AutoTrac navodenje.

®

lkona za pode$avanja

PC153056—UN—19MAR13

Odaberite ikonu za podeSavanja da biste omogucili
AutoTrac navodenje priklju¢nog uredaja (pasivno).

NAPOMENA: Na navodenje priklju¢ne opreme mogu
uticati promene u uslovima u polju, promene u
uslovima u okolini i nepravilno podesavanje masine
ili prikliuéne opreme.

Uslovi:

NAPOMENA: Pneumatska kola za vucu izmedu iz serije
C i sa hidrauli¢nim pogonom 1910 su kompatibilna
sa AutoTrac navodenjem priklju¢nog uredaja
(pasivno) i podrZzana su tipom prave, krive putanje,
putanje mede i AutoPath putanje.

® Univerzalni monitor G5

® VaZeca licenca za navodenje priklju¢nog uredaja

® Prijemnik StarFire montiran na masinu
- Prijemnik StarFire 3000 sa signalom SF2 ili RTK
- Prijemnik StarFire 6000 sa signalom SF3 ili RTK

- Prijemnik StarFire 7000/7500 sa signalom SF-
RTK ili RTK
® Prijemnik StarFire montiran na priklju¢ni uredaj
- Prijemnik StarFire 3000 sa signalom SF1, SF2 ili
RTK

- Prijemnik StarFire 6000 sa signalom SF1, SF3 ili
RTK

- Prijemnik StarFire 7000/7500 sa signalom SF1,
SF-RTK ili RTK
® Deljeni signal je uklju¢en

NAPOMENA: Ako se koriste prijemnici sa razlicitim
nivoima signala, prijemnik masine mora imati bolji
signal.

Deljeni signal za prijemnik prikljucéne opreme je
automatski ukljucen.

AutoTrac navodenje prikljuéne opreme u rezimu
hoda unazad

AutoTrac navodenije prikljuéne opreme u rezimu hoda
unazad podrzavaju slede¢e masine:

® Sve masine koje rade sa AT2 konfiguracijom

e Traktori serije 7, 8 i 9 sa jednostrukim vucenim
prikljuénim uredajima

Preporuéena brzina tokom rada sa AutoTrac
navodenjem prikljuéne opreme u reZzimu hoda unazad je
izmedu 3 i 6 km/h (2—4 mi/h). Za optimalne
performanse, vratite se u rezim hoda unapred kada su
greSke masine i priklju¢nih uredaja 13 cm (5 in) ili
manje.

Da biste videli na kojoj konfiguraciji ma$ina radi, predite
na AutoTrac dijagnostiku:

1. lzaberite AutoTrac kruzni dijagram.

2. lzaberite Stanje.

3. Izaberite sistem AutoTrac.

4. Proverite da li je rezim AutoTrac AT 2.0.

Montirano AutoTrac navodenje prikljuénog uredaja

NAPOMENA: AutoTrac™ navodenje prikljucnog
uredaja nije kompatibilno sa zadnjim priklju¢nim
uredajima montiranim u 3 tacke, osim za sadilicu

TT 8022 koja koristi zadnju poteznicu koja nije
obrtna u 3 tacke.

Sistem se automatski omogucava ili onemogucéava na
oshovu polozaja poteznice (poteznica do kraja nadole je
0%, a do kraja je 100%):

Stanje omoguéavanja: Aktivirano kada se prikljuéni
uredaj spusti i dostigne 70% kretanja poteznice
(podrazumevano).

Stanje onemogucéavanja: Deaktivirano kada se

04H-21



Rad — AutoTrac navodenje

prikljuéni uredaj podigne iznad 85% kretanja poteznice
(podrazumevano).

Pravila konfiguracije:

1.Grani¢ne vrednosti za omogucavanje i
onemogucavanje moraju da se razlikuju za najmanje
10%.

2.Prag onemogucavanja ne sme da premasi 95%.

3.0mogucavanje (donje ograni¢enje) ne moze da se
podesi viSe od onemogucavanja (gornje
ogranic¢enje).

4.0nemogucavanje (gornje ograni¢enje) ne moze da
se podesi viSe od omogucéavanja (donje ogranicenje).

ZIDXK1X,1751351942342-A6-01JUL25

AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense je poboljSanje integrisanog
AutoTrac sistema kada se koristi za Zetvu kukuruza ili
za primenu proizvoda. Signali senzora redova se
integriSu sa postojeéim signalima AutoTrac sistema
kako bi se ma$ina zadrzala u redovima. Ako nema
signala iz senzora redova (na primer prilikom voznje
kroz kanal sa vodom), koristi se uobi¢ajeno navodenje
pomocu sistema za globalno pozicioniranje (GPS).

AutoTrac RowSense radi sa svim metodima pracenja i
sa najveéim brojem standardnih obrazaca Zetve i
primene. Svi rezimi pracenja su postavljeni na isti nacin
kao kod AutoTrac sistema zasnovanog na GPS-u.

Kontaktirajte svog John Deere prodavca da kupite
AutoTrac RowSense.

Dodatne informacije potraZite u Priruéniku za rukovaoca
AutoTrac RowSense.

Pomeranja linije za navodenje

NAPOMENA: Za Pomeranja linijje za navodenje
potreban je Premium displej.

Kada je funkcija AutoTrac RowSense aktivirana, linija
za navodenje se automatski pomera da bi je odrzala
centrirano u odnosu na polozaj senzora redova. Kada je
izabrano novo polje ili je AutoTrac RowSense isklju¢en,
sistem briSe sva pomeranja za sve putanje za
navodenje koje je podesio AutoTrac RowSense.

lkone statusa AutoTrac RowSense

PC24011—UN—31MAR17

Pripravnost (bela ikona)

Sistem je deaktiviran.

PC28735—UN—25AUG22
Sistem je aktiviran (zelena ikona)

Sistem je aktiviran i radi kako sa senzorima redova tako
i sa GPS sistemom.

PC28736—UN—25AUG22
Nema GPS signala (Zuta ikona)

Sistem je aktiviran i radi samo sa podacima senzora

redova.
PC28737—UN—25AUG22

Nema signala senzora reda (narandzasta ikona)

Sistem je aktiviran i radi samo sa GPS-om.
Aktiviranje senzora redova

Kada se podesi po€etna putanja, AutoTrac prekidac za
nastavak moze da se pritisne kada je masina u polovini
razmaka putanje i pod prihvatljivim uglom u odnosu na
redove. RowSense navodi masinu kada su senzori
redova u stanju da odrede polozaj reda.

Okreti na kraju parcele se postizu na isti nacin kao
pomocu sistema AutoTrac zasnovanog na GPS.

1. Rukovalac vrsi ravnanje masine sa putanjom.

2. Pritisnite prekidac za nastavak rada da biste ponovo
aktivirali AutoTrac.

3. Senzori redova otkrivaju polozaj reda i prate taj red.

Funkcija produZenja linije reZima prilagodljivih krivih,
kruzne putanje i AB krivih moZe da se koristi da se
produzi projekcija susedne putanje na krajevima
parcele.

Napustanje reda

Napus$tanje reda se javlja kada se izgube podaci sa
senzora reda. AutoTrac radi na osnovu koris¢enja GPS-
a dok se ponovo ne dobiju podaci o redovima. Ovo
napustanje reda se moze javiti prilikom ulaska u kanale
sa vodom.

Kada se koristi prava putanja ili putanja AB krive i dode
do napus$tanja reda, putanja za navodenje se ponovo
centrira. Ova metoda obezbeduje vecu verovatnoc¢u da
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AutoTrac RowSense ponovo uspostavi pravilnu putanju
na drugoj strani kanala sa vodom.

Rucni RowSense

Izaberite ru¢ni RowSense rezim da biste koristili senzor
redova samo na hederu. Za ru¢ni RowSense nije
potrebna licenca.

Ru¢ni rezim RowSense je dostupan u naprednim
podeSavanjima navodenja ako su ispunjeni slededi
uslovi:

® Univerzalni displej G5 je instaliran na masini.

® Prikaz detektuje masinu kao samohodni silazni
kombajn, bera¢ pamuka ili skida¢ pamuka.

® Prikaz detektuje senzore tragaa redova na CAN
magistrali.

ct47125,1705347511649-A6-15JAN24

Onemogucavanje AutoTrac sistema kada

se ne koristi

lkona za pode$avanja

PC15305—UN—19MAR13

A PAZNJA: Izbegavaijte rizike od nezgoda ili

povreda. Uvek iskljuéite (deaktivirajte i
onemogucdite) sistem AutoTrac pre izlaska na
put.

Dugme za UKLJUCIVANJE/ISKLJUCIVANJE funkcije
Guidance Master upravlja aplikacijom za navodenje.

VAZNO: Spreéite kvar sistema. Ponistite izbor bilo
koje aktivne putanje na listi putanja za
navodenje pre nego sto iskljucite glavni
prekida¢ za navodenje.

Dugme za UKLJUCIVANJE/ISKLJUCIVANJE na
modulu aktivne stranice samo aktivira ili deaktivira
AutoTrac sistem, ali ne iskljuCuje aplikaciju za
navodenje.

NAPOMENA: Aplikacija za navodenje je onemogucena
kada je Guidance Master iskljucen. To obuhvata
sve funkcionalnosti za vodenje na displeju.

Guidance Master se nalazi u pode$avanjima navodenja.
Izaberite ikonu za podeSavanja pri vrhu aplikacije za
navodenje.

ct47125,1705347511326-A6-15JAN24

Deaktiviranje i onemogucavanje sistema

PAZNJA: Da ne biste nastradali ili se tesko
povredili, onemogucite sistem navodenja pre
izlaska na put.

Deaktiviranje AutoTrac sistema
AutoTrac sistem se iskljucuje:

® Okretanjem volana.

® Usporavanjem do brzine manje od 0,5 km/h (0.3
mph).

NAPOMENA: Na odredenim masinama AutoTrac moZe
da radi pri malim brzinama kao $to je 0,1 km/h (0,06
mph). Vise informacija potraZite u Priruéniku za
rukovaoca.

® Pritiskanje dugmeta za ukljuCivanje/isklju€ivanje dok
se ne prikaze Upravljanje isklju¢eno na kartici Prikaz
navodenja ili dok aplikacija Navodenja i AutoTrac ne
prede na kruzni dijagram statusa od 2/4.

e Kada rukovalac nije na sedistu duze od 7 sekundi
ako se koristi prekidac¢ sedista ili nema detektovane
aktivnosti monitora za kontrolu prisustva rukovaoca 7
minuta.

Kada je AutoTrac sistem aktivan, rukovalac moze da
okrene upravlja¢ da bi isklju€io AutoTrac i upravljao
rucno. Alternativno, rukovalac moze da postavi prekidac
za put i nastavak rada u polozaj ISKLJUCENO da bi
deaktivirao AutoTrac. Ovime AutoTrac prelazi na
grafikon statusa od 1/4 i pokreée tajmer od 30 sekundi:

e Ako se prekidaé UKLJUCI pre nego $to tajmer od 30
sekundi istekne, AutoTrac se omogucéava pri
grafikonu statusa od 3/4. Pritisnite prekida¢ za
nastavak rada da biste ponovo aktivirali AutoTrac.

e Ako se prekidaé UKLJUCI nakon $to tajmer od 30
sekundi istekne, AutoTrac se konfiguride pri
grafikonu statusa od 2/4. AutoTrac se mora ponovo
omoguciti na grafikonu statusa na 3/4 pre nego $to
se AutoTrac ponovo aktivira pritiskom na prekida¢ za
nastavak rada.

NAPOMENA: Prekidac¢ za put i nastavak rada ne postoji
u integrisanom AutoTrac upravljanju.

NAPOMENA: MY26 XUV Gator (AT2) je opremljen
sistemom za prisustvo rukovaoca sa nevezanim
sigurnosnim pojasom. Prisustvo rukovaoca se prati
kroz status sigurnosnog pojasa; ako se sigurnosni
pojas otkaci, automatsko navodenje ce biti
deaktivirano.

Deaktiviranje AutoTrac sistema

Na prekidacu za put i nastavak rada, prebacite prekidac
u polozaj ISKLJUCENO da biste prebacili AutoTrac na
grafikon statusa od 1/4.
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Da biste onemogucili AutoTrac preko displeja
GreenStar:

1.1zaberite softverski taster Navodenje.
2.1zaberite karticu za podeSavanja navodenja.
3.lzaberite padajuc¢i meni Rezim pracenja.
4.0daberite Isklju¢eno navodenje.

Na ekranu izaberite ikonu podeSavanja na vrhu
aplikacije Guidance i iskljucite opciju Guidance Master.

ZIDXK1X,1749792007505-A6-08JUL25

Podesavanja navodenja

PC15305—UN—19MAR13
lkona za podeSavanja

Izaberite ikonu PODESAVANJA pri vrhu aplikacije za
vodenje da biste konfigurisali pode$avanja za vodenje.
Glavni prekida€ za vodenje

Guidancve Master se koristi za UKLJUCIVANJE i
ISKLJUCIVANJE aplikacije za vodenije.

ct47125,1705347511096-A6-15JAN24

Tonovi sistema za prac¢enje

Tonovi sistema za pracenje se mogu koristiti kao zvuéno
obavestenje o pravcu upravljanja. Ako je putanja desno
od masine, emitovace se dva niska tona. Ako je putanja
levo od masine, emitovace se jedan visok ton. Alarm se
ponavlja dok je greSka odstupanja od putanje izmedu
masine i putanje za vodenje 10-40 cm (4-16 in.).

NAPOMENA: Tonovi sistema za pracenje su
standardno UKLJUCENI.

ct47125,1705347511032-A6-15JAN24

Snimanje prave staze ili zaobilazenje
prepreka

¥

PC9030C—UN—270CT06
ZaobilaZenje prepreka

®© ®

PC15310—UN—09APR13
Dugmad za krivu liniju i pravu liniju

A—Tacka A

B—Tacka B

C—Staze generisane na osnovu putanje 0
D—KTrivi segment

E—Pravi segment

1. Pocénite da snimate krive AB

2. Kada Zelite da snimite pravu stazu, izaberite dugme
"Pravi segment".

NAPOMENA: Pravi segment Ce se kreirati od trenutka
kada se pritisne dugme za pravi segment do
trenutka kada se pritisne dugme za krivi segment ili
dugme za zavrsetak putanje.

3. Izaberite dugme "Kriva linija" da biste zavrsili
snimanje prave linije i nastavili sa snimanjem krive
staze.

Ovaj postupak je koristan pri dugom, pravolinijskom
delu staze ili pri zaobilaZenju prepreka.
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Dugmad za krivi i pravi segment se prema potrebi mogu NAPOMENA: Pravi segment Ce se kreirati od trenutka
ukljugiti tokom snimanja. kada se pritisne dugme za pravi segment do
trenutka kada se pritisne dugme za krivi segment ili
ct47125,1705347510873-A6-15JAN24

dugme za zavrsetak putanje.

. . ] ) . 3. |zaberite dugme "Kriva linija" da biste zavrsili
Snimanje prave staze u okviru prilagodljive snimanje prave linije i nastavili sa snimanjem krive

krive staze.

Ovaj postupak je koristan pri dugom, pravolinijskom
delu staze ili pri zaobilaZenju prepreka.

Dugmad za krivi i pravi segment se prema potrebi mogu
ukljuciti tokom snimanja.

NAPOMENA: Najduzi prav segment koji moZe da se
kreira je razdaljina od 0,8 km (0,5 mi) (2 640 ft). Ako
je rastojanje vece, linijski segment ne moZe da spoji
krajeve, zbog &ega nastaje prekid staze.

ct47125,1705347510690-A6-15JAN24

PC9284—UN—29JUL06
Oko prepreka

PC9285—UN—08AUG06

Prava staza

PC15311—UN—09APR13
Dugmad za krivu liniju i pravu liniju

A—lzabrana je prava linija

B—Pravi segment se generiSe za spajanje dve tacke
C—Traktorska staza se ne snima

D—Izabrana je kriva linija

E—Staza se snima kao prava linija od tacke A do tacke D
F—Dugme "Kriva linija"

G—Dugme "Prava linija"

1. Pocnite snimanje prilagodljive krive.

2. Kada Zelite da snimite pravu stazu, izaberite dugme
"Prava linija".
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AutoTrac automatizacija zaokretanja

PC28762—UN—25AUG22
AutoTrac automatizacija zaokretanja

Aplikacija AutoTrac automatizacija zaokretanja
automatizuje krajnje okrete u opremljenim masinama.
Ova automatizacija omogucéava rukovaocu da se
fokusira na druge zadatke umesto da koordinira krajnje
okrete.

Preporuéuje se da koristite podrazumevana
podeSavanja pri prvom podeSavanju AutoTrac
automatizacije zaokretanja. Podrazumevana
podeSavanja pruzaju pocetnu tacku koja dobro radi sa
mnogim konfiguracijama masina i priklju¢ne opreme.
Kod nekih konfiguracija moZze biti potrebno da se
podese napredna podeSavanja AutoTrac automatizacije
zaokretanja radi finog podeSavanja performansi. Na
primer, ako je traktor proSiren dodavanjem tri
pneumatika ili ako je poluprecnik zaokretanja
promenjen usled podeSavanja grani¢nika upravljaca,
mozda treba podesiti vrednosti za Maksimalni
polupre€nik zaokretanja i Maksimalni ugao zaokretanja.

Prelazak na AutoTrac automatizaciju zaokretanja
1. lzaberite Meni.
2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju AutoTrac automatizacija
zaokretanja.
Mapiranje

Modul mape AutoTrac automatizacije zaokretanja
prikazuje informacije o predstojeéim zaokretanjima, kao
$to su rastojanje do zaokretanja i smer zaokretanja.
Koristite pomoc¢ na ekranu da biste dobili dodatne
informacije o aplikaciji Mapiranje.

Uskladenost AutoTrac automatizacije zaokretanja

AutoTrac automatizacija zaokretanja je kompatibilna sa
sledec¢im displejima i prijemnicima:

NAPOMENA: AZurirajte softver na najnoviju verziju.

Displej 4600 CommandCenter
Univerzalni monitor 4640
Displej G5 CommandCenter
Univerzalni monitor G5
Prijemnik StarFire 3000
Prijemnik StarFire 6000
Prijemnik StarFire 7000
Prijemnik StarFire 7500

AutoTrac automatizacija zaokretanja nije kompatibilna
sa slededéim displejima:

4200 CommandCenter

4600 CommandCenter, verzija procesora 1
Univerzalni prikaz 4240

Originalni prikaz GreenStar

Prikaz GreenStar 2 1800

Prikaz GreenStar 2 2600

Displej GreenStar 3 2630, kada se koristi sa 4600
CommandCenter ili 4640 univerzalnim displejom

Preskakanje preporuke zaokretanja
|| I m J I

PC613045—UN—20FEB24
Preskakanje preporuke zaokretanja

A—Bez preskakanja
B—Presko¢€i zaokretanje

AutoTrac automatizacija zaokretanja prema potrebi
predlaZze da preskocite zaokret kada je razmak izmedu
putanja manji od minimalnog precnika zaokretanja
masine. Ova funkcija se primenjuje samo kada se
izabere polukruzno zaokretanje.

Izaberite U redu u poruci Preskakanje preporuke
zaokretanja da biste prihvatili preskakanje zaokreta.
Zatvorite poruku ili izaberite opciju Ponisti da biste
odbacili preporuku i nastavili bez preskakanja
zaokretanja.

NAPOMENA: Izbor se zadrZava tokom ciklusa hladnog i
toplog pokretanja.

NAPOMENA: Preporuka ¢e se ponovo pojaviti prilikom
promene polja i kada je razmak izmedu putanja
manji od prec¢nika zaokretanja.

Inteligentna veli€ina zaokretanja

Kada je razmak izmedu putanja jednak minimalnom
pre€niku zaokretanja masine ili veci od njega, aplikacija
Ce isplanirati efikasan polukruzni zaokret.

Kada je razmak izmedu putanja manji od minimalnog
pre€nika zaokretanja masine, oblik zaokreta ¢e biti oblik
sijalice koji zahteva viSe prostora da se obavi.

NAPOMENA: Ako prihvatite preskakanje zaokreta,
aplikacija zanemaruje funkciju inteligentne veli¢ine
zaokretanja.
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Neprohodne mede

Impassable Boundaries

G Enable impassable boundary notifications for
~—/ this field

PC661533—UN—30JAN25
Neprohodne mede

Upozorenje na neprohodne mede moZe da se deaktivira
izborom polja za potvrdu u opciji napredna podesavanja
AutoTrac automatizacije zaokretanja. Polje za potvrdu
se postavlja na podrazumevano stanje (akivirano
upozorenje) u sledeéim uslovima:

® Promena polja

® Rukovalac nije na sedistu

e UkljuCivanje i iskljuivanje

¢ch177nn,1738309063983-A6-03FEB25

AutoTrac automatizacija zaokretanja
traktora

Koristite AutoTrac automatizaciju zaokretanja sa
opcijom iTEC za automatizaciju brojnih zadataka u
kabini. Ova automatizacija omoguéava rukovaocu da se
fokusira na opremu i zadatke umesto na rukovanje
radnom opremom.

Zahtevi za koriS¢enje

e AutoTrac automatizacija zaokretanja mora biti
aktivirana.

e Automatizacija zaokretanja mora biti ukljuéena.

e |TEC glavni prekida¢ mora da bude uklju¢en.

NAPOMENA: AutoTrac automatizacija zaokretanja nije
kompatibilna sa putanjama pristupa masine.

NAPOMENA: Da biste koristili AutoTrac automatizaciju
zaokretanja sa AB krivama, AB krive se moraju
snimiti sa jednog kraja polja na drugi (od kraja
parcele do kraja parcele). Zaokreti na kraju se ne
generiSu ako AB krive nisu pravilno snimljene.

Mora se izabrati prava putanja, AB krive ili AutoPath.
Moraju se definisati sekvence kraja parcele.

Moraju biti potpune informacije u delu meda polja.
Uslovi za profil prikljuénog uredaja moraju biti
ispunjeni.

® Moraju biti ispunjeni uslovi za profil maSine.

e Zaokretanje u obliku broja 8 moze biti omoguéeno
(opciono).

AutoTrac automatizacija zaokretanja sadrzi naprednu
kontrolu navodenja i brzine, funkcije sistema za
upravljanje prikljuénom opremom (IMS) i funkcije iTEC.
Kada koristite AutoTrac automatizaciju zaokretanja na

traktorima sa IMS funkcijom ili odredenim traktorima sa
iTEC funkcijom, IMS ili iTEC funkcija traktora mora biti
onemogucéena. Pomocu sledece tabele odredite da i
iTEC funkcija traktora mora biti onemoguéena.

Model masine Serijski broj
6R -20100

7R -10001

8R -67001

8RT -909001

9R -10000
9RT -904000

NAPOMENA: Ako su IMS ili ITEC funkcija omogucene,
glavni prekida¢ za iTEC na univerzalnom displeju
G5 je automatski isklju¢en i podesavanje AutoTrac
automatizacije zaokretanja ne moZe biti zavrseno.

U zavisnosti od masine, deaktivirajte IMS ili iTEC ili pod
odelikom iTEC na sistemu CommandCenter ili na
desnoj konzoli. Da biste ponovo koristili IMS ili iTEC u
okviru sistema CommandCenter, onemogucite
AutoTrac automatizaciju zaokretanja i iTEC na
univerzalnom displeju G5.

PodeSavanja AutoTrac automatizacije zaokretanja

traktora
m AutoTrac Turn Automation (7)(3)
Turn Automation Status
Equipment Comtrel

[+]

Waiting on AutaTrac Resume

Turm Settings

Adjust Turn Siee

av oo e ©

Svart Turn

J‘\ +3 1t Headlands

Max Turn Speed 1. Faise Plariier ¥ Lawer 1arueu‘\CFI)

e Enter Exit
a..r.&- 4.0 mish
Max In-Field Speed

Interior Eoundaries
1 S t
. — r N ‘\@
9.5 mivh AR Bl LW Pt

Exit

Speed Coniro|

PC620657—UN—17MAY24
Stranica sa podesavanjima AutoTrac automatizacije
zaokretanja traktora

A—Automatizacija zaokretanja
B—Status

C—Podesavanja zaokretanja
D—Regulacija brzine
E—Upravljanje opremom
F—KTrajevi parcela
G—Unutrasnje mede

Automatizacija zaokretanja (A) — Ukljucite da biste
omogucili AutoTrac automatizaciju zaokretanja.

NAPOMENA: Za masine sa iTEC, UKLJUCIVANJE
automatizacije zaokretanja takode omogucava
iTEC funkcije. Ako se iTEC ISKLJUCI,
ISKLJUCUJE se i AutoTrac automatizacija
zaokretanja
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Status (B) — Pruza rukovaocu vizuelni indikator statusa
automatizacije.

Status

Ready

Q
Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Status - Spremno - Ceka se nastavak rada AutoTrac
sistema

e Sivi LED indikator (Automatizacija je isklju¢ena)—
Glavni prekidac za automatizaciju zaokretanja je
ISKLJUCEN.

e Zuti LED indikator (Nije spremno) — Jedan ili vise
uslova za automatizaciju nisu ispunjeni.

® Crveni LED indikator (Otkrivena greSka) — Otkrivena
je greSka u sistemu.

® Zeleni LED indikator (Spremno) — Automatizacija
zaokretanja je spremna. Pritisnite prekidac za
nastavak rada da biste omogudili aplikaciju.

Plavi LED indikator (Aktivno) — Sistem je aktivan.

PodesSavanja zaokretanja (C) — Obezbeduje brzi
prikaz vrednosti razli¢itih podeSavanja povezanih sa
automatizacijom zaokretanja.

Kontrola brzine (D) — Iskljucite kontrolu brzine da biste
ruéno kontrolisali brzinu masine.

NAPOMENA: Nemojte da koristite kontrolu brzine ako
druge aplikacije ili funkcije masine takode koriste
kontrolu brzine.

NAPOMENA: Monitor prikazuje poruku upozorenja pre
zaokretanja koja upucuje rukovaoca da smanji
brzinu radi postizanja bezbednog i preciznog
zaokretanja.

Upravljanje opremom (E)—Iskljucite upravljanje
opremom da biste omogucili pokretanje automatizacije
okretanja bez iTEC podeSavanja.

Krajevi parcele (E) — Izaberite oblast za tekst da biste
izmenili aktivirane sekvence za krajeve parcele.

NAPOMENA: Ako su unutrasnje mede sive, to znaci da
nema unutrasnjih meda u polju. Unutrasnja meda
mora biti pogonjena da bi se pristupilo
podeSavanjima.

Unutrasnje mede (F) — Izaberite oblast za tekst da
biste izmenili aktivirane sekvence za unutrasnje mede.

NAPOMENA: Ako su unutrasnje mede sive, to znaci da
nema unutradnjih meda u polju. Unutradnja meda
mora biti pogonjena da bi se pristupilo
podesavanjima.

NAPOMENA: Dodatne informacije o automatizaciji
zaokretanja potraZite u opciji pomoci na ekranu
aplikacije AutoTrac automatizacija zaokretanja.

PodeSavanja zaokretanja

o8
all 5
Start Turn
g [Y o.0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
PodeSavanja zaokretanja

A—Podesavanja zaokretanja
B—Veli¢ina zaokreta

C—Pocetak zaokreta
D—Maksimalna brzina zaokretanja
E—Maks. brzina u polju

PodesSavanja zaokretanja (A) — Obezbeduje brzi
prikaz vrednosti razliCitih podeSavanja povezanih sa
automatizacijom zaokretanja.

Veli€ina zaokretanja (B)—podesite oblik putanje za
okretanje. Maniji broj ¢e dovesti do manjeg zaokreta i
obrnuto.

Pocetak zaokreta (C) — Prilagodava stazu zaokretanja
tako da zapocne pre ili nakon prelaska mede na kraju
parcele.

NAPOMENA: Ako se brzina masine ru¢no promeni
tokom aktivne operacije AutoTrac automatizacije
zaokretanja, podesavanja automatizacije brzine za
maksimalnu brzinu zaokretanja i maksimalnu
brzinu u polju se vise ne koriste za funkcije kontrole
brzine. Ipak, AutoTrac automatizacija zaokretanja
ostaje aktivna i nastavija da izvrdava funkcije
naprednog navodenja zaokretanjem, sistema
upravljanja prikljucnim uredajem (IMS) i funkcije
sistema iTEC.
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NAPOMENA: Maksimalna brzina zaokretanja ne
zamenjuje postavljenu brzinu traktora. Maksimalna
brzina kojom masina moze da radi tokom
koriséenja AutoTrac automatizacije zaokretanja je
manja od dve vrednosti.

Maks. brzina zaokretanja (D) — Prilagodava
maksimalnu brzinu kojom masina moze da se krece
prilikom zaokretanja.

NAPOMENA: Maksimalna brzina u polju ne zamenjuje
postavijenu brzinu traktora. Maksimalna brzina
kojom masina moZe da radi tokom koris¢enja
AutoTrac automatizacije zaokretanja je manja od
dve vrednosti.

Maks. brzina u polju (E) — Prilagodava maksimalnu
brzinu masine kada se ne nalazi na kraju parcele.

Kompatibilnost John Deere traktora

Automatizacija zaokretanja traktora je kompatibilna sa
slede¢im John Deere traktorima:

NAPOMENA: 8x30T i 9x30T nisu kompatibilni sa
AutoTrac automatizacijom zaokretanja.

6R FT4 (IVT i iTEC)

Model 7M (CQT) proizveden 2024. godine i noviji
7R FT4 (IVT, CQT i e23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 i €23)
8RX (EVT, IVT i 23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVTiiTEC)

7R IT4 (IVT i CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT i PST 16)

9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT i PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (kontinualno varijabilni menjac)
CQT (menja¢ CommandQuad Il)
PST (PowerShift menjac)

e18 (menja€ PowerShift sa 18 brzina i funkcijom
Efficiency Manager)

e23 (menja¢ PowerShift sa 23 brzine i funkcijom
Efficiency Manager)
Kompatibilnost pneumatskih kola za vuc¢u izmedu

AutoTrac automatizacija zaokretanja traktora je
kompatibilna sa sledeé¢im pneumatskim kolima:

e Serija C
® Hidrauli¢ni pogon 1910

Kompatibilnost prikljuéne opreme

AutoTrac automatizacija zaokretanja traktora nije
kompatibilna sa sledec¢im prikljuénim uredajima:

® Prikljuéni uredaji koja se montiraju napred
e ViSe priklju¢nih uredaja koji se serijski vuku gde radni
deo nije direktno povezan sa traktorom

Obrasci zaokretanja traktora
Zaokreti u obliku broja 8

NAPOMENA: Zaokreti u obliku broja osam su
omoguceni u legendi mape AutoTrac
automatizacije zaokretanja u aplikaciji Mapiranje.

Zaokreti u obliku broja osam se koriste kada polje ima
gornje/donje mede i ugaone putanje. Zaokret se
postavlja unutar mede za polovinu Sirine priklju¢ne
opreme da bi se priklju¢na oprema zadrzala unutar
mede. Masina automatski prebacuje na U-zaokret ako
ugao linije za vodenje u odnosu na kraj parcele
premasSuje 45° i vraca na oblik broja osam kada je ugao
45° ili maniji.

Putanja u obliku broja osam je kompatibilna sa pravom
putanjom.

Kada se izabere, opcija Povecanje pokrivenosti pri
zaokretima sinhronizuje podesavanja iTEC
pokrivenoséu. iTEC sekvence se postavljaju na
mestima na kojima pokrivenost pocCinje i zavrSava. Ovo
podeSavanje se ukljuuje na strani Informacije i
podesavanja.

PC28850—UN—0BMAY23
Maksimalna pokrivenost pri zaokretima—ISKLJUCENO

= ~ \
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PC28851—UN—08MAY23
Maksimalna pokrivenost pri zaokretima—UKLJUCENO

S—
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A—Pokrivenost je ISKLJUSVZENA
B—Pokrivenost je UKLJUCENA

Dodatne informacije o zaokretanjima u obliku broja
osam potrazite u pomo¢i na ekranu za funkciju AutoTrac
automatizacija zaokretanja.

ch177nn,1707730259045-A6-18SEP25

AutoTrac automatizacija zaokretanja
kombajna

AutoTrac automatizacija zaokretanja za masine
kombajna automatizuje samo krajnje okrete. AutoTrac
automatizacija zaokretanja za kombajne ne upravlja
brzinom ili drugim funkcijama masine.

AutoTrac automatizacija zaokretanja je kompatibilna sa
integrisanim sistemom AutoTrac i funkcijom RowSense.

Zahtevi za koriSéenje

e AutoTrac automatizacija zaokretanja mora biti
aktivirana.

e Automatizacija zaokretanja mora biti ukljuéena.

® Mora se izabrati prava putanja ili AutoPath.

® Moraju biti potpune informacije u delu meda polja.

® Moraju biti ispunjeni uslovi za profil maSine.

® Spiralni zaokreti mogu biti omoguceni (opciono).

Na kraju prolaza, AutoTrac automatizacija zaokretanja
je onemogucena pre zaokretanja, ako je istovarni puzni
transporter aktivan ili izvucen.

NAPOMENA: NAPOMENA: Puzni transporter za istovar
moZe se izvuci, ako je ova funkcija omogucéena u
naprednim podesavanjima.

Podesavanja AutoTrac automatizacije zaokretanja
kombajna

PC29160—UN—01JUN23

PodeSavanja AutoTrac automatizacije zaokretanja
kombajna

1.Veli¢ina zaokreta (A)—podesite oblik putanje za
okretanje. Manji broj ¢e dovesti do manjeg zaokreta i
obrnuto.

2.Pocetak zaokreta (B)—prilagodava stazu
zaokretanja tako da zapo€ne pre ili nakon prelaska
preko mede na kraju parcele.

Automatizacija podizanja/spustanja hedera

Header Raise/Lower Automation

PC661531—UN—29JAN25
Automatizacija podizanja/spustanja hedera

Automatizacija podizanja/spustanja hedera radi zajedno
sa AutoTrac automatizacijom zaokretanja radi
automatskog podizanja i spustanja hedera prilikom
ulaska i postojeéu pokrivenost/mede u oblastima na
kopnu.

Kada su obe funkcije uklju¢ene i preduslovi su
ispunjeni, pritisnite dugme za aktiviranje (2 ili 3) na
viSenamenskoj upravljackoj rugici da biste aktivirali
automatizaciju podizanja/spustanja hedera.

NAPOMENA: Vise informacija o automatizaciji
podizanja/spustanja hedera potraZite u Pomoci na
ekranu i/ili kompatibilnom Priru¢niku za rukovaoca
kombajnom.

Kompatibilnost AutoTrac automatizacije
zaokretanja kombajna

AutoTrac automatizacija zaokretanja kombajna nije
kompatibilna sa slede¢im kombajnima:

John Deere kombajni Godina modela
Serija S600 2012-2017.
Serije S540 i S550 2012. i noviji
Serije T 2012. i noviji
Serije W 2012. i noviji

Obrasci zaokretanja

NAPOMENA: Obrasci zaokretanja ¢e izabrati prolaz do
pogona na osnovu pokrivenosti. Ako je prolaz
uglavnom pokriven, kombajn ¢e preskoditi prolaz i
preci na slededi prolaz.

NAPOMENA: Kada vise masina radi na istoj zemlji,
moZe se koristiti zajedni¢ka pokrivenost da bi se
odredio slededi prolaz kako bi se izbeglo
preklapanje.

AutoTrac automatizacija zaokretanja kombajna nudi
mogucénost dva spiralna zaokretanja:

1. Spiralno zaokretanje prema unutra—Za vreme
spiralnog zaokretanja prema unutra, kombajn ¢e
uvek skretati udesno. Broj preskoka je veli€ina
zemljiSta oduzeta za 2. Kada se rad zavrsi, broj
preskakanja postepeno se smanjuje na nulu. U ovom
primeru veliCina zemljiSta je podeSena na 6 Sto
dovodi do maksimalno 4 preskakanja. Od pocetne
tacke (A), kombajn ¢e zavrsiti pocetni prolaz,
preskoditi 4 prolaza i dovrsiti prolaz pet (B). Kombajn
preskaCe 3 prolaza i zavrSava sledeci prolaz (C) u
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obrascu. Kombajn nastavlja da se krece spiralno
prema unutra sve dok se ne zavrsi svaki prolaz.
Nakon zavrSetka krajnjeg skretanja (D), masina
podrazumevano prelazi pravo kroz prolaz.
Rukovalac ide na sledeéu zemlju i nastavlja izabrani
obrazac.

ey

<‘£> &
3 S
PC29159—UN—01JUN23

Spiralno zaokretanje prema unutra sa velicinom zemljiSta 6

A—Polazna tacka
B—Prolaz pet

C—Sledeci prolaz
D—KTrajnji zaokret

2. Spiralno zaokretanje prema spolja—Kombajn ¢e
se pokrenuti u sredini zemlje i spiralno ¢e se kretati
prema spolja, pri Cemu se uvek zaokrece nalevo.
VeliCina zemljiSta odreduje maksimalan broj
preskoka. Tokom zaokretanja u spiralni polozaj
prema spolja, broj preskakanja pocinje na nuli.
Tokom prolaza, broj preskoka se postepeno
povecava sve dok se ne dostigne maksimalni broj
preskoka. U primeru, veli¢ina zemljista je 6 i poCinje
sa 0 preskoka. Kombajn se kre¢e od pocetne tatke
(A) nagore i krec¢e niz susedni prolaz ulevo (B). Kada
kombajn dostigne kraj drugog prolaza (B), broj
preskoka se poveéava jednim omogucavanjem
kombajnu da preskoci zavrseni red i prede do
najblizeg neobradenog prolaza (C). Kombajn ¢e
nastaviti da se kreée spiralno prema spolja sve dok
se ne zavrsi Zeljeni broj prolaza. Nakon zavrsetka
krajnjeg skretanja (D), ma8ina podrazumevano
prelazi pravo kroz prolaz. Rukovalac ide na sledecu
zemlju i nastavlja izabrani obrazac.

o

PC29158—UN—01JUN23

Primer spiralnog zaokretanja prema spolja

A—Polazna tacka
B—Drugi red
C—Treéi red

D—KTrajnji zaokret

ch177nn,1738062742433-A6-31JAN25

AutoTrac automatizacija zaokretanja

prskalice

Zahtevi za koriséenje

AutoTrac Turn Automation za prskalice dostupan je na
sledeé¢im vrstama ekrana uz Automation 4.0 ili G5
Advanced licencu:

Univerzalni monitor 4640

Displej 4600 CommandCenter

Univerzalni monitor G5/ G5™'us

Monitor G5/G5"'S CommandCenter

Slededi tipovi putanja su podrzani AutoTrac
automatizacijom zaokretanja prskalice:

® Prava putanja
e AutoPath (redovi)
® AutoPath (mede)

NAPOMENA: Tokom ulaska na kraj parcele i izlaska iz
polja, sistem ¢e podesiti marker Izvan useva na
tacno na preseku na kraju parcele sa sredistem
prednje osovine masine.

Tokom izlaska sa kraja parcele i ulaska u polje,
sistem ¢e podesiti marker za Izvan useva na
netacno na preseku na kraju parcele sa sredistem
prednje osovine masine.

Sledece funkcionalnosti nisu dostupne u AutoTrac
automatizaciji zaokretanja prskalice:

Regulacija brzine
Podesavanje sekvence

Podesavanja brzine za rad u polju i brzine
zaokretanja

AB krive, prilagodljive krive i krugovi

PodesSavanja AutoTrac automatizacije zaokretanja
prskalice

NAPOMENA: Kada je aktivirana, AutoTrac
automatizacija zaokretanja prskalice se pomera u
stanje Spremno bez podesavanja kontrole brzine ili
podesavanja sekvence.

PodeSavanja zaokretanja—prava putanja
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Turn Settings
Start Turn

+_é:f. +3 ft

@Tum size
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PC661530—UN—29JAN25
Pode$avanja zaokretanja—prava putanja

Veli€ina zaokretanja (A): Podesite oblik putanje za
zaokretanje. Maniji broj ¢e dovesti do manjeg zaokreta i
obrnuto.

Pocetak zaokretanja (B): Podesite putanju zaokretanja
tako da zapocne pre ili nakon prelaska mede na kraju
parcele.

Praéenje kraja parcele

Follow The Headland
o I

Pracenje kraja parcele

PC662153—UN—17FEB25

Pracenje kraja parcele je napredno podeSavanje
dostupno samo kada koristite rezim za navodenje Prave
putanje.

PC661535—UN—O02FEB25
Pracenje kraja parcele

A—Pracéenje kraja parcele je UKLJUCENO
B—Praéenje kraja parcele je ISKLJUCENO

Kada je aktivirano, ma$ina prati krivinu na kraju parcele
gde su krive prisutne. Kada je deaktivirano, mas$ina prati
najkracu (pravu) putanju preko kraja parcele i ne prati
krivinu ako postoji. Pracenje kraja parcele je
podrazumevano UKLJUCENO. Izbor uklju€ivanja se
odrZava u ciklusima uklju€ivanja i isklju€ivanja.

NAPOMENA: Pracenje Kraja parcele je dostupno samo
kada koristite reZim za navodenje Prave putanje.

PodesSavanja zaokretanja—AutoPath (redovi)

Shift Row
x= 3

PC659264—UN—29JAN25
Pomeranje reda

Kada koristite AutoPath (redovi), podeSavanje
Pomeranja reda pomera navedene redove iz trenutnog
AutoPath prolaza na kraju parcele. Pomeranje reda
omogucava da odaberete smer pomeranja (u ili izvan) i
broj redova za pomeranje.

Podesavanja zaokretanja—AutoPath (mede)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Pomak pocetnog zaokretanja

Pomak poc¢etnog zaokretanja predstavlja mesto na
kome masina pocinje automatsko zaokretanje u odnosu
na putanju mede AutoPath.

PC662154—UN—20FEB25
Pomak pocetnog zaokretanja

A—Putanja mede AutoPath
B—Pozitivan pomak
C—Negativan pomak

Pozitivan pomak (B) znaci da masina pravi zaokretanje
nakon putanje mede AutoPath (A). Negativan pomak
(C) znaci da se zaokretanje vrsi pre putanje mede
AutoPath (A).

Pomak poc¢etnog zaokretanja je od +100 do -100 i
podeSava se u koracima od 0,3 m (1 ft).

Uskladenost AutoTrac automatizacije zaokretanja
prskalice/rasturaca:

VAZNO: Za dodatne informacije o kompatibilnosti
pogledajte poljoprivredno uputstvo za prodaju:
salesmanual.deere.com

Obrasci zaokretanja
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AutoTrac automatizacija zaokretanja prskalice podrzava
samo zaokretanja u obliku slova U.

ch177nn,1737962575461-A6-24NOV25
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Sinhronizacija masine

Iz
-
N

PC28763—UN—25AUG22
Sinhronizacija masine

John Deere Machine Sync omoguéava sinhronizovano
kretanje izmedu kompatibilnih masina. Aplikacija
Machine Sync koristi AutoTrac za navodenje pratece
masine u pocetni polozaj koji je postavljen u odnosu na
vodeéu masinu. Prateéa masina odrzava taj polozaj
tokom operacije. Aplikacija Machine Sync odrzava
poduzne i boéne pomake izmedu vodece masine i
prate¢e masine tako Sto koristi informacije sa StarFire
prijemnika. Informacije se bezi¢no prenose izmedu
masina koriS¢enjem modema JDLink na svakoj masini.

Aplikacija Machine Sync ne koristi mobilnu
komunikaciju.

Putanja do aplikacije Machine Sync

1. lzaberite Meni.

2. Izaberite karticu Aplikacije.

3. lIzaberite aplikaciju Machine Sync.

Uslovi

Da bi aplikacija Machine Sync bila u funkciji, moraju biti
ispunjeni sledeci zahtevi:

Zahtevi za mrezu

Aplikacija Machine Sync zahteva prenos informacija
izmedu vodece i prate¢e masine. | vodeca i prateca
masina moraju da budu povezane na istu bezi¢nu
mrezu. Vodeca masina moze da kreira mrezu u
aplikaciji Machine Sync ili u aplikaciji Bezi¢na
podeSavanja. PrateCa masina se pridruzuje mrezi
vodeée masine pomoéu aplikacije Machine Sync.

ViSe informacija o podesSavanju bezi¢ne mreze i
pridruzivanju bezi€noj mrezi pogledajte u aplikaciji
Bezi¢na podesavanja.

Uslovi za vodeéu masinu
NAPOMENA: AZurirajte softver na najnoviju verziju.

® Masina mora da ima univerzalni monitor generacije 4
ili G5.

e Masina mora da ima prijemnik StarFire 6000,
StarFire 7000 ili StarFire 7500 sa deljenim signalom.

e Masina mora da ima modem JDLink.
- Povezivanje JDLink Boost je podrzano.

® MasSina mora da ima instaliran dodatni komplet
antena.

e Masina mora da ima odgovarajucu licencu.

Zahtevi za pratecu masinu
NAPOMENA: AZurirajte softver na najnoviju verziju.

o Masina mora biti traktor.

e Masina mora imati monitor generacije 4, G5
CommandCenter ili G5 univerzalni monitor.

e Masina mora da ima prijemnik StarFire 6000,
StarFire 7000 ili StarFire 7500 sa deljenim signalom.

® MasSina mora da ima modem JDLink.

e MasSina mora da ima instaliran dodatni komplet
antena.

e Masina mora da ima odgovarajucu licencu.

® Masina mora da ima aktiviranje Tractor Implement
Automation.

NAPOMENA: Obratite se svom John Deere prodavcu
opreme za aktivaciju funkcije Tractor Implement
Automation.

Pre upotrebe funkcije Machine Sync
Aplikacija MenadzZer opreme

Proverite da li su informacije o masini, ukljuCujuéi
izmerene vrednosti i pomake, ispravne i unete na
disple;j.

Vodeca masina

® Proverite da li su podeSavanja profila masine i
prikljuéne opreme ispravna.

Pratec¢a masina

® Proverite da li je tip masSine traktor.
® Proverite da li su pomaci masine ispravni.

Aplikacija AutoTrac

VAZNO: Aplikacija Machine Sync ne podrzava krive
vece od 0,5° po metru.

Ako se vodeéa masina nalazi na ostroj krivoj ili
ako menja pravac, prate¢a masina ne moze da
je prati i aplikacija Machine Sync se deaktivira.
Kada se aplikacija Machine Sync deaktivira, ton
prac¢en upozorenjem objasnjava deaktivaciju.

NAPOMENA: Pre promene bilo kojih postavki funkcija
AutoTrac ili Machine Sync, zabeleZite trenutne
vrednosti.

Vodeéa masina

NAPOMENA: Sistem odrZava stanje vodec¢e masine
Machine Sync preko ukljuéivanja i iskljucivanja bez
upita vodece masine da bi se Machine Sync
odrZavao aktiviranim.

04J-1



Rad — Machine Sync

® Aplikacija Machine Sync moze da radi sa bilo kojom
dostupnom AutoTrac metodom navodenja.

e AutoTrac nije potreban za vode¢u masinu.

Pratec¢a masina

NAPOMENA: Sistem traZi od pratece masine da
Machine Sync odrZava aktiviranim samo kada je
bio aktiviran na poslednjem ciklusu ukljuéivanja i
iskljucivanja.

NAPOMENA: Preklopnik za koriscenje Machine Sync je
podrazumevano postavljen na UKLJUCENO
prilikom upita.

Fino podesite AutoTrac podeSavanja upravljanja napred
za svaku masinu pojedinacno pre koris¢enja funkcije
Machine Sync.

Aplikacija Deljenje

Aplikacija "Deljenje" obezbeduje dodatni prenos
podataka izmedu vodece i prate¢ce masine.

NAPOMENA: Aplikacija "Deljenje" mora biti omogucena
i na displeju vodec¢e masine i na displeju pratece
masine. Precica do aplikacije "Deljenje" je
dostupna na stranici "Informacije i podesavanja”
aplikacije "Machine Sync".

NAPOMENA: Da biste iskljucili IFDS, uverite se da je
isklju¢ena sinhronizacija masine.

Vodeca masina

® Proverite da li je aplikacija "Deljenje" uklju¢ena radi
koriS¢enja funkcija aplikacije "Deljenje podataka u
polju”.

® Proverite da li su svi displeji G5 u radnoj grupi
povezani sa istom ID posla.

Prateca masina

® Proverite da li je aplikacija "Deljenje" uklju¢ena radi
koris¢enja funkcija aplikacije "Deljenje podataka u
polju”.

® Proverite da li su svi displeji G5 u radnoj grupi
povezani sa istom ID posla.

® Proverite da li je profil prikljuéne opreme definisan u
okviru aplikacije "Menadzer opreme" sa tipom
operacije koji odgovara vode¢oj masini.

Sledece informacije se prenose izmedu vodece i
prate¢e masine prilikom koris¢éenja aplikacije "Deljenje":
® Ime rukovaoca na mapi

Automatski izbor vodeée masine

Nivo napunjenosti bunkera za zrno

Status svrdla za istovar

Deljenje lozinke za mreZu

® Deljenje mape pokrivenosti

Nivo napunjenosti rezervoara za zrno i status svrdla za
istovar prikazuju se u polju "lIzabrana vode¢a masina"
na glavnoj stranici aplikacije "Machine Sync". Ove ikone
statusa mogu da se pregledaju i na po&etnoj stranici
izborom jednog od modula aktivne strane liste vodecih
masina aplikacije "Machine Sync" u aplikaciji "Menadzer
rasporeda"”.

Deljenje pomoéu JDLink Boost

Kada su vodeé¢a masina i prate¢a maSina unutar
opsega od 50 m (165 ft), Wi-Fi povezivanje ¢e biti
deaktivirano. Funkcije povezivanja, kao $to su pracenje
podataka uzivo, daljinski pristup prikazu, deljenje
podataka u polju itd, nece biti dostupne u ovom periodu.

NAPOMENA: Podaci ostaju netaknuti tokom ovog
perioda i dele se sa hostom nakon ponovnog
uspostavljanja veze.

Najbolji postupci deaktiviranja

Kada okrecete upravlja¢ da biste deaktivirali aplikaciju
»Sinhronizacija masine” (Machine Sync), postavljena
brzina prateée masine se menja tako da odgovara
poslednjoj poznatoj brzini vode¢e masine. Da bi se
izbeglo ili smanjilo odlaganje obaveznog resetovanja
postavljene brzine svaki put kada se aplikacija Machine
Sync deaktivira, preporuduje se koris¢enje sledecih
metoda deaktivacije:

® Na traktoru sa menjacem PST, podesite rucicu za
promenu stepena prenosa nagore ili izaberite
dugmad Podesi brzinu 1 i Podesi brzinu 2 koja imaju
definisanu brzinu vecu od trenutne brzine ili skrolujte
toCki¢ za podeSavanje brzine nagore.

® Na traktoru koji u opremi ima menjac IVT ili EVT sa
linearnom rucicom, ruéno pomerite rucicu za kontrolu
brzine iz poloZaja F1 u polozaj F2 ili koristite tockic za
podeSavanje brzine da biste povecali podesenu
brzinu.

® Na traktoru sa menjacem IVT ili EVT sa ru€icom
CommandPro, svako kretanje rugice, uklju€ujudi
unazad, onemogucdi¢e automatizaciju brzine.

¢ch177nn,1737360580712-A6-11FEB26

Kompatibilnost aplikacije Machine Sync
Uskladenost John Deere traktora:

NAPOMENA: Traktori serije 6R sa CommandPro
uskladeni su sa aplikacijom G5 Machine Sync
samo sa instalacijom MFTCU korisnog tereta
AL229483A.

NAPOMENA: Masine 8x30T i 9x30T nisu kompatibilne
sa aplikacijom Machine Sync.
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® 6R (IVT)

e Model 7M (CQT) proizveden 2024. godine i noviji
e 7R (IVT, CQT i e23)

e 8R (EVT, IVT, PST i e23)
e 8RT (EVT, IVT, PST i e23)
e 8RX (EVT, IVT i e23)

e 8x30 (IVT i PST)

® OR (PST)

e ORT (PST)

e 9RX (PST)

e 9x30 (PST)

EVT (elektricni promenljivi menjag)
IVT (kontinualno varijabilni menjac)
CQT (menja¢ CommandQuad II)
PST (PowerShift menjac)

€23 (menja¢ PowerShift sa 23 brzine i funkcijom
Efficiency Manager)

Uskladenost John Deere kombajna:
Serija S

Serija T

Serija W

Serija X

Serija 50, 60 i 70

NAPOMENA: Potreban je dodatni komplet za pregled
informacija o punjenju bunkera za zrno za seriju 70.

Kompatibilnost John Deere samohodnog silaznog
kombajna:

e 8000

e 9000

Kompatibilnost John Deere samohodnog kombajna
Secerne trske:

e CH570W

e CH570T

e CH950

e CH960

ATU/ATC/Reichhardt GREENFIT kompatibilnost:

ATU300/ATC300 i GREN FIT mogu tehni¢ki da
funkcioniSu kao vode¢a masina za Machine Sync, iako
¢e ucCinak prate¢e masine u mnogome zavisiti od
taCnosti sistema upravljanja vode¢e masine.

NAPOMENA: Nasa snaZna preporuka je da koristite

integrisani AutoTrac za vode¢e masine za Machine

Sync.

Aplikacija "Machine Sync" nije kompatibilna sa
sledeéim:

® QOriginalni GreenStar, GreenStar 2 1800 i GreenStar
2 2600

® Monitor GreenStar 3 2630 kada se koristi sa
sistemom CommandCenter 4600

® Modemi JDLink 2G i JDLink 3G
e Radio maSinske komunikacije (MCR)

® QOriginalni prijemnici StarFire, StarFire 300 i StarFire
iTC

Machine Sync na viSe monitora:

Machine Sync ¢e raditi izmedu kompatibilnih monitora
4. generacije i G5. Uverite se da svaki monitor koji se
koristi ima odgovarajuée aktivacije ili licence za rad
funkcije Machine Sync. Listu potrebnih aktiviranja ili
licenci potrazite u Priruniku za prodaju poljoprivredne
opreme.

NAPOMENA: Monitori 4. generacije zahtevaju aktivaciju
za Machine Sync dok je monitorima G5 potrebna
licenca.

Odricanja odgovornosti:

A PAZNJA: Izbegavajte rizike od povreda ili

nezgoda. Budite na oprezu i preuzmite kontrolu
nad volanom, po potrebi. Aplikacija Machine
Sync ne detektuje niti izbegava prepreke i
prolaznike.

A PAZNJA: Izbegavajte rizike od povreda ili

nezgoda. Prilikom praéenja iza vodeée masine,
budite oprezni i preuzmite kontrolu u sluéaju
naglog zaustavljanja vodec¢e masine. Aplikacija
Machine Sync ne zaustavlja prate¢u masinu u
potpunosti.

PC28837—UN—110CT22
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e Aplikacija "Machine Sync" nije dizajnirana da podrzi
rad sa bilo kojim delom masine ili opreme koji je blize
od 1 m (3 ft) drugoj masini ili opremi.

e Aplikacija "Machine Sync" nije namenjena za
zaokrete na krajevima parcele.

e Aplikacija "Machine Sync" ne kompenzuje razliku u
nagibu izmedu masina.

e Aplikacija "Machine Sync" ne podrZzava rad kada
brzina vode¢e masine prelazi 16,0 km/h (10 mph).

e Aplikacija "Machine Sync" ne podrzava rad pri brzini
0 km/h (0 mph).

NAPOMENA: Minimalni zahtev za brzinu za zglobne
traktore serije 9 iznosi 2 km/h (1.2 mph) prilikom
odredivanja ili pracenja.

Za najbolje performanse aplikacije "Machine Sync":

® Prava putanja je tacnija od krive putanje.

® Manje brzine su preciznije od vecih brzina kada se
ne koristi prava putanja.

® Blage krive su tacnije od krivih sa malim
polupre¢nikom okretanja.

® Zglobni traktori pokazuju prethodno spomenute
varijacije performansi vise od ostalih platformi.

e Aplikacija Machine Sync zahteva prilagodavanje
naprednih podesSavanja AutoTrac za ostvarivanje
optimalnih performansi.

Zajednicki signal

Deljeni signal omoguc¢ava da prijemnici StarFire dele
informacije kada se upare koris¢enjem Machine Sync
automatizacije Zzetve na kombajnu. To omoguc¢ava da
prijemnici dve masine maksimalno poboljSaju
performanse tokom Zetve. U sledecoj tabeli opisana je
taCnost koja se o¢ekuje od ovog sistema:

Nivo Nivo Ukupan nivo | Odnos izmedu
aktiviranja aktiviranja tacnosti dva
prijemnika prijemnika sistema prijemnika
kombajna traktora sa

kolima za zrno

SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/ SF2 SF1 SF3/ SF2 RTK
SF3/ SF2 SF3/ SF2 SF3/ SF2 RTK

RTK SF1 RTK RTK

RTK SF3 / SF2 RTK RTK

Zajednicki signal

Deljeni signal je kompatibilan sa istim ili razli€itim
modelima prijemnika. Potrebno je da rukujete
aplikacijom Machine Sync osim ako se ne ispune
slededi uslovi i na vodecoj i pratecoj masini:

® Prijemnik StarFire 7000 ili noviji

e Korekcija StarFire SF-RTK na oba prijemnika.

ZIDXK1X,1749554066047-A6-060CT25

Kontrole aplikacije Machine Sync

NAPOMENA: Sva podesavanja koja ukljuuju kretanje
bice blokirana dok se ne zavrsi RDC sesija.

Pocetna tacka

VAZNO: Podrazumevana poéetna tac¢ka zasniva se
na podesavanjima u aplikaciji "Menadzer
opreme" i obliku radne zone. Pre koriS¢enja
aplikacije "Machine Sync", proverite da li su sva
podesavanja masine i prikljuéne opreme
ispravna.

NAPOMENA: Taster "Podesavanje pocetne tacke" je
dostupan samo kada se prate¢a masina nalazi u
radnoj zoni. Radna zona je medom oznacena na
mapi.

Lk set Home Point

PC28764—UN—25AUG22
Pocetna taCka je mesto do koga sistem navodi pratecu
masinu da bi omogucio ispustanje proizvoda. Pocetna
taCka se generiSe automatski na osnovu podeSavanja u
okviru aplikacije "MenadZer opreme" i oblika radne
Zone.

Podrazumevana pocetna tacka je jedinstvena u
podeSavanjima vode¢e masine i prate¢e masine.

Da biste sacuvali drugaciju pocetnu tacku osim
podrazumevane, izaberite taster "Podesavanje pocetne
tacke".

NAPOMENA: Korisnicki definisana pocetna tacka moze
biti izgubljena ako se displej ikada poveZe na drugu
masinu, ako se izabere drugi profil masine ili ako se
neka druga komponenta ukloni ili zameni. Pre
pocetka rada proverite da i je korisni¢ki definisana
pocetna tacka postavijena.

Vise pocetnih ta¢aka

LAET N (2) Engage
PC28765—UN—25AUG22

Prekidac "Postavi/Aktiviraj”

Prate¢a masSina moze da kreira viSe pocetnih tacaka u
opcijama Informacije i podeSavanja. Svakoj poc¢etnoj
tacki automatski se dodeljuje broj.

Da biste postavili poetnu tacku, izaberite opciju
"Postavi" na prekidacu "Postavi/Aktiviraj", zatim
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izaberite broj poCetne tacke. PoCetna tatka je
postavljena na lokaciju pratece masine.

Da biste promenili aktivnhu pocetnu tacku, izaberite
opciju "Aktiviraj" na prekidacu "Postavi/Aktiviraj", zatim
izaberite broj poCetne tatke. Kada se aktivira AutoTrac,
prateCa masina prati izabranu pocetnu tacku.
Preslikavanje

Pocetna tacka/pocetne tacke podesene na jednoj strani
zone u obliku slova U bi¢e automatski preslikane na
drugu stranu kada se prate¢a maSina pomeri na drugu
stranu. Ova funkcija se aktivira kada su u
podedavanjima aplikacije Machine Sync omogucene
sledece funkcije:

1.1zmena radne zone u obliku slova U je omoguéena.
2.ReZim regulisanog saobraéaja je omogucen.

3.ViSe pocetnih tataka je omoguceno.

Osetljivost brzine

Unesite osetljivost brzine u naprednim podeSavanjima
aplikacije "Machine Sync". Prate¢a masina moze da
prilagodi osetljivost brzine da bi promene brzine bile
postepenije ili agresivnije.

Pomeranje

v

| S

PC28082—UN—28JUL20
Tasteri za pomeranje

Aplikacija "Machine Sync" omogucava da i vodeca i
prate¢a masina pomeraju polozaj pratece masine kako
bi se proizvod ravnomerno rasporedio u kolima za
istovar.

Priradtaj pomeranja je rastojanje za koje se prate¢a
masina pomice pri svakom izboru tastera za pomeranije.
Poduzni i boé&ni pomaci pomeranja mogu da se
podeSavaju u okviru Informacije i podeSavanja.

NAPOMENA: PodesSavanja izvrsena koris¢enjem
tastera za pomeranje se ne ¢uvaju osim ako je
opcija "Sacuvaj pomeranja za sledecu vezu"
UKLJUCENA u opcijama "Informacije i
podesSavanja”.

Automatski istovar

Auto Unload

OFF

PC662149—UN—11FEB25
Automatski istovar

Automatski istovar se moze UKLJUCITI/ISKLJUCITI
tako &to Cete oti¢i na Napredna podeSavanja aplikacije
Machine Sync. On koristi stereo kameru zasnovanu na
preglednosti za automatsko pomeranje kola za zrno
unapred ili unazad dok se ne zavrSi punjenje.

ZIDXK1X,1749547689065-A6-23JUN25

Koriséenje aplikacije ,,Machine Sync* —
Vodeéa masina
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A—Status sinhronizacije masine
B—Glavni prekidaé¢

C—Pocetna tacka

D—Tasteri za pomeranje

Vodeéa masina — Nije spremna

Status aplikacije Machine Sync (A) ostaje ,Nije
spremna“ dok se prate¢a masina ne nade unutar radne
zone. Boja indikatora statusa je narandzasta.

NAPOMENA: Radna zona se prikazuje kada prateca i
vodece masine komuniciraju.

Glavni prekida¢ (B) mora biti uklju¢en da bi aplikacija
Machine Sync radila.

NAPOMENA: Aplikacija Machine Sync mora biti
omogucena nakon svakog ciklusa snage.
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NAPOMENA: Ometanja od strane beZi¢nih rutera, radio
uredaja u frekvencijskom opsegu namenjenom
gradanima (CB), dodatnih elektromotora, uredaja
za daljinsku kontrolu, uredaja Bluetooth ili vidnog
polja antena mogu izazvati probleme sa signalom.
Problemi sa signalom mogu da dovedu do
nemogucnosti inicijalnog povezivanja ili pojave
kasnjenja u komunikaciji. Ako se prateca masina
nalazi u radnoj zoni, a vode¢a masina je nije
detektovala, obratite se svom John Deere prodavcu
opreme za pomoc.

Vodec¢a masina — Spremna

Kada su vodeca i prate¢a masina u polozaju i spremne
za pracenje, status aplikacije Machine Sync se menja u
Spremna. Indikator statusa menja boju u zelenu.

Vodeéa masina — Odredivanje

Status aplikacije Machine Sync se menja u Odredivanje
kada se prate¢a masina nalazi u radnoj zoni i pritisne se
prekidaC¢ za nastavak rada traktora AutoTrac. Indikator
statusa menja boju u plavu.

NAPOMENA: Kada je aplikacija Machine Sync u stanju
odredivanja/pracenja, aktivirane su sledece
funkcije:
® Promena putanje (AutoTrac navodernje)
® Pomeranya (za sve fipove putarja)
® Bocna pomeranja (ptitiskanje dugmadi za

konfiguraciju na hidraulicnoy rucici)

NAPOMENA: Pomeranja RowSense ne uticu na stanje
Machine Sync.

Vodec¢a masina — Prac¢enje

Status aplikacije Machine Sync se menja u Pracéenje
nakon $to prate¢a masina dostigne pocetnu tacku (C).

Prate¢a masina sada prati vode¢u maSinu. Kada
vodeéa masina menja pravac ili brzinu, prate¢a masina
se uskladuje sa promenama vodeée masine.

Vodeéa masina sada moze da ispusti tovar u kola
prate¢e masine.

Po potrebi izaberite tastere za pomeranje (D) da biste
prilagodili polozaj prate¢e maSine.

PodesSavanja radne zone vodeée masine

NAPOMENA: Izmena radne zone u obliku slova U moZe
se aktivirati u opcijama Informacije i podesavanja.

NAPOMENA: Opcija izmene radne zone u obliku slova
U nije primenljiva za vodu kombajna.

Kada je tip masine postavljen na opciju ,Kombajn®,
LZetelica“ ili ,Drugo” u aplikaciji Menadzer opreme,
aplikacija Machine Sync se podrazumevano vra¢a u
levu radnu zonu. Svi drugi tipovi masina

podrazumevano se vrac¢aju u radnu zonu u obliku slova
u.

Kada je izmena radne zone u obliku slova U
UKLJUCENA, radna zona je u obliku slova U. Kada je
izmena radne zone u obliku slova U ISKLJUCENA,
radna zona je samo na levoj strani masine. Radna zona
u obliku slova U dozvoljava podeSavanje unutradnje
Sirine i unutrasnje duzine u opcijama ,Informacije i
podeSavanja“ vodeée masine.

Ukupna duzina Radne zone moze da se podesi
promenom vrednosti prednje ivice radne zone i zadnje
ivice radne zone. Podrazumevane vrednosti su:

® Prednja ivica od 25 m (82 ft)

® Zadnja ivica od 20 m (65,6 ft)

ZIDXK1X,1749561926105-A6-010CT25

Koriséenje aplikacije Machine Sync —
Prate¢a masina
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A—Status sinhronizacije masine
B—Glavni prekida¢

C—Tasteri za pomeranje

D—Polje ,lzabrana vode¢a masina”

Prate¢a masina — Nije spremna

Status aplikacije Machine Sync (A) ostaje "Nije
spremna" dok se prate¢a masina ne nade unutar radne
zone i ne bude spremna za praéenje. Boja indikatora
statusa je narandZasta.

NAPOMENA: Radna zona se prikazuje kada prateca i
vode¢a masina komuniciraju.

Glavni prekida& (B) mora biti uklju€en da bi aplikacija
Machine Sync radila.

NAPOMENA: Aplikacija Machine Sync mora biti
omogucena nakon svakog ciklusa snage.

Prateéa masina — Spremna
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Kada su vodeéa i prateCa maS$ina u poloZaju i spremne
za pracenje, status aplikacije Machine Sync se menja u
Spremna. Indikator statusa menja boju u zelenu.

Prate¢a masina — Odredivanje

Status aplikacije Machine Sync se menja u Odredivanje
kada se prate¢a masSina nalazi u radnoj zoni i pritisne se
prekida€ za nastavak rada traktora AutoTrac. Indikator
statusa menja boju u plavu.

NAPOMENA: Bele strelice i odredena zona aktiviranja
navode korisnike do optimalne lokacije za
aktiviranje funkcije Machine Sync neposredno iza
pocetne tacke, ¢ime se unapreduje udobnost
korisnika i smanjuje varijabilnost prilikom prijema.

Prate¢a masina — Pra¢enje

Status aplikacije "Machine Sync" se menja u "Praéenje"
nakon Sto prateéa masina dostigne pocetnu tacku.

Prate¢a masSina sada prati vode¢u masinu. Kada
vodec¢a masina menja pravac ili brzinu, prate¢a masina
se uskladuje sa promenama vodeée masine.

Vodec¢a masina sada moze da ispusti tovar u kola
prateCe masine.

Po potrebi izaberite tastere za pomeranje (C) da biste
prilagodili poloZaj prate¢e maSine.

Nivo napunjenosti rezervoara za zrno i status svrdla za
istovar prikazuju se u polju "lIzabrana vode¢a masina"
(D).

Tokom rada, prilagodavajte brzinu samo pomocu gasa.
Promena stepena prenosa tokom rada deaktivira
aplikaciju Machine Sync.

Zbog karakteristika automatizacije brzine 9R i 6R
traktora, preporucuje se da se ove masine rade pri
punom gasu kada se koristi aplikacija "Machine Sync".

Za deaktiviranje funkcije, rukovalac traktorom moze da
okrene volan, povecéa vrednost brzine sistema prenosa
masine ili da zaustavi uredaj.

NAPOMENA: Osigurajte da je postavijena brzina
prenosa pratec¢e masine dovoljno velika da prateca
masina moZe da dostigne i odrZava brzinu vodece
masine.

Rezim kontrolisanog saobracaja

NAPOMENA: Kada je omogucen rezim kontrolisanog
saobracaja, onemogucena su leva i desna
pomeranja.

ReZim kontrolisanog saobracaja je omogucen u
opcijama "Informacije i podeSavanja".

Kada je rezim kontrolisanog saobra¢aja omogucen,
prate¢a masina se krece po liniji za vodenje dok vodeca
masina kontroliSe njenu brzinu. Ako se pocetna tacka
ne nalazi na liniji za vodenje, prate¢a masina se krece

paralelno sa po¢etnom tackom dok ostaje na liniji za
vodenje.

Prilikom kori§¢enja rezima kontrolisanog saobracaja,
jednom izaberite prekida€ za nastavak rada AutoTrac
sistema da biste vrSili praéenje na aktivnoj liniji za
navodenje. Kada se prate¢a masina nalazi u radnoj
zoni, ponovo izaberite prekida¢ za nastavak rada
AutoTrac sistema da biste sinhronizovali brzinu sa
vodec¢om masinom.

NAPOMENA: Ako vodeca masina i prate¢ca masina
obavljaju pracenje na razlicitim linijjama za vodenje,
prateca masina moZda nece pratiti paralelno sa
vodec¢om masinom.

Podesena maks. brz. automatizacije

Podrazumevana brzina je 15 mph. Na traktorima MY20 i
novijim modelima, ovo podeSavanje odreduje
maksimalnu brzinu koju prate¢a masina mozZe da
dostigne. Nakon aktiviranja opcije Machine Sync, ova
vrednost ¢e se prikazati na jedinici primarnog prikaza
(PDU). Ako je podeSena brzina niza od maksimalne,
sistem Ce Koristiti ovu maksimalnu vrednost za
sinhronizaciju. Prilikom dolaska do pocetne tacke,
prate¢a masina ¢e pokus$ati da ubrza do ove brzine.

ZIDXK1X,1749562340443-A6-050CT25

Pista za ukljucivanje

Leader 3

PC689868—UN—030CT25

Pista za ukljucivanje

A—Pista za ukljucivanje

Ikona pista za ukljucivanje prikazana je da bi pomogla
rukovaocima da se lakSe poravna sa po¢etnom tackom.
Preporucena najbolja praksa jeste da se aktiviranje
izvr8i kada je maSina poravnata sa belom strelicom.
lako aktiviranje moZe da se dogodi na drugim
pozicijama u radnoj zoni, poravnanje strelice pre
aktiviranje opcije Machine Sync osigurava jednostavniji
prelaz sa preuzimanja na pracenje.

ZIDXK1X,1759686490078-A6-060CT25
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Kontrola preklapanja

Kontrola preklapanja automatski podeSava Sirinu
hedera kako se Zetelica kre¢e po prethodno
poznjevenim povrsinama. Ova funkcija povecava
tacnost podataka o povrsini i prinosu.

Putanja do aplikacije "Kontrola preklapanja”
1. lzaberite Meni.

2. |zaberite karticu "Aplikacije".

3. Izaberite aplikaciju "Kontrola preklapanja".

Kada koristite druge hedere ¢ija je Sirina 15,2 m (50 ft) ili
manja, sekcije hedera su automatski podeljene u
sekcije od 15,2 cm (6 in). Hederi koji su ve¢i od 15,2 m
(50 ft) imaju 100 sekcija koje su ravhomerno podeljene
preko cele Sirine hedera.

Kontrola preklapanja spre€ava da poZnjevena povrsina
prelazi preko ili izvan meda polja ili unutar unutrasnje
mede.

® Spoljasnja meda: moze da bude definisana samo
jedna spoljasnja meda po polju.

® Unutrasnje mede: moze da bude definisano i
imenovano viSe unutrasnjih meda za neko polje.

lako predstavljaju opciju, mede mogu biti korisne kada
se koristi kontrola preklapanja. Na primer, spoljadnja
meda moze da spreci da pri proracunu prinosa bude
obuhvacena neka povrsina van polja ukoliko neka
sekcija hedera ili platforme prede medu. Sli¢no tome,
unutradnja meda omogucava da vozite preko vodenog
kanala i da prilikom prelaska kanala svaka sekcija bude
iskljuéena.

AL70325,000055B-A6-12SEP19

Ruéna kontrola preklapanja

Rucna kontrola preklapanja deli heder u segmente koji
se nazivaju grupe. Hederi za useve u redovima se
podrazumevano nalaze u jednoj grupi po redu i ne
mogu se menijati. Hederi sa platformom se mogu
konfigurisati sa 2—24 grupe.

Rukovalac moze ru¢no da ukljucuje i iskljuCuje
pojedinaéne grupe kako bi izvrSio uskladivanje sa
mestom ulaza useva u heder. Ru€na kontrola
preklapanja je uskladena sa automatskom kontrolom
preklapanja. Ruéno iskljucivanje grupe zamenijuje svako
drugo stanje za tu grupu. Rucna kontrola preklapanja
pomaze u poboljSanju tacnosti dokumentacije u
uslovima koji se razlikuju od onih kada prethodna
pokrivenost ili meda spre€ava ulazak useva u odredeni
deo hedera.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Omoguci sve
B—Onemoguci sve

Izaberite dugme "Omoguci sve" (A) da biste omogucili
sve grupe.

Izaberite dugme "Onemoguci sve" (B) da biste
onemogudili sve grupe.

PC28777—UN—25AUG22
Dugme "Levo/Desno”

NAPOMENA: Dugme "Levo/Desno" pojavijuje se samo
kada ima 13 ili visSe grupa.

Prikaz istovremeno prikazuje do 12 dugmadi za grupe.
Izaberite dugme "Levo/Desno" da biste prikazali grupe
na levoj i desnoj strani hedera. Izaberite dugme za
grupu da biste ukljugili ili iskljuéili pojedinaénu grupu.

Aktivirane grupe su zelene boje. Ru¢no deaktivirane
grupe su crne boje. Grupe koje su automatski
deaktivirane u opciji "Kontrola preklapanja" su
oznacene zelenom i belom bojom.

ch177nn,1661764069045-A6-29AUG22
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Rad - kontrola sekcija

Kontrola sekcija

PC28778—UN—25AUG22
John Deere kontrola sekcija automatski ukljucuje i
iskljuuje sekcije masine ili priklju¢ne opreme da bi
smanijila preklapanje i bolje upravljala ulaznim
vrednostima. Za rad kontrole sekcija potrebne su
slede¢e komponente:

® Prijemnik globalnog navigacionog satelitskog
sistema (GNSS) (preporuc€uje se najmanje
preciznost SF2 signala ako se koristi prijemnik
StarFire)

e Aktivacija Kontrole sekcija

e Masina ili priklju¢ni uredaj sa kompatibilnom
jedinicom Kontrola sekcija (kompatibilnost mozZe da
potvrdi proizvoda¢ upravljacke jedinice)

Putanja do aplikacije "Kontrola sekcija"
1. lzaberite Meni.
2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju "Kontrola sekcija".

PC28779—UN—25AUG22
Kontrola sekcija automatski kontroliSe sekcije masine ili
prikljuéne opreme pri ulasku u prethodno pokrivene
oblasti i izlasku iz njih. Sekcije se iskljuCuju pri ulasku u
pokrivene oblasti i ponovo uklju€uju pri ulasku u oblasti
bez pokrivenosti. Mapa pokrivenosti prikazuje
prethodno pokrivene oblasti tako $to snima gde se
masina ili prikljuéna oprema kretala u polju. Svetlo plavo
pokrivanje oznacava jedan prolaz kroz polje. Svako
preklapanje je oznaeno tamno plavim pokrivanjem.

neku sekciju na osnovu sledecih faktora:
® GPS poloZaj

® Mapa pokrivenosti

® Pomaci masine i priklju¢ne opreme

e Status sekcije

Podesavanja preklapanja
Mehani¢ko kasnjenje
Mede polja

Mede na krajevima parcele

Preko CAN magistrale kontrola sekcija Salje poruku
kontrolnoj jedinici mas$ine ili prikljuéne opreme da
promeni status sekcije. Sekcija se ukljuCuje da bi se
proizvod primenio u nekoj oblasti. IskljuCuje se da bi se
sprecila ponovna primena proizvoda u istoj oblasti. Ne
postoji grani¢na vrednost rastojanja u odnosu na
pocetno mesto kori¢enja u polju.

VAZNO: Neki rukovaoci spajaju dva odvojena polja
u jedno koristeéi "kopneni most" izmedu njih.
Proizvod se moze primeniti na ovaj kopneni
pojas ako je kontrola sekcija ostavljena
ukljuéena. Da biste sprecili neo¢ekivano
pokrivanje, uvek iskljucite kontrolu sekcija ili
glavni prekidaé pri transportu od jednog do
drugog polja.

Ta€nost kontrole sekcije
Na performanse kontrole sekcija utiCu sledeci faktori:

® GPS ta¢nost prethodne mape pokrivenosti

® Trenutna GPS ta¢nost

® PodeSavanja za profil masine i profil prikljucne
opreme

e Konstantna brzina i pravac prilikom ulaska u zonu
pokrivenosti i izlaska iz nje

Kompatibilnost

Kontrola sekcija je uskladena sa AEF (Fondacija za
elektroniku u poljoprivrednoj industriji) sertifikovanim
ISOBUS prikljuénim uredajima sa funkcijom TC-SC
(kontrola sekcija kontrolera zadataka). Dodatne
informacije o uskladenosti konkretne John Deere
masine i prikljuénog uredaja pogledajte u napomenama
uz izdanje displeja G5.

ViSe monitora

Kontrola sekcija zahteva komunikaciju kontrolera
zadataka sa kontrolnom jedinicom prikljuéne opreme, a
kontroler zadataka ne moze da se koristi na dva
povezana displeja. Status kontrolera zadataka moze da
se vidi u okviru podeSavanja za viSe displeja.
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Rad - kontrola sekcija

Glavni prekidaé¢ kontrole sekcija

dis oFF

PC28780—UN—25AUG22
Glavni prekidac kontrole sekcija

Izaberite glavni prekida¢ da biste ukljugili kontrolu
sekcija. Prekidac takode moze da se postavi na traku sa
pre€icama pomocu aplikacije MenadzZer rasporeda.

Mede

Boundaries

PC28812—UN—20SEP22
Mede

Spoljasnje mede

Izaberite polje za potvrdu "Spoljasnje" da biste koristili
spoljasnje mede. Kontrola sekcija naredbom iskljuCuje
sekcije koje se nalaze van spoljasnje mede.

Unutrasnje mede

Izaberite polje za potvrdu "Unutrasnje" da biste koristili
unutrasnje mede. Kontrola sekcija naredbom iskljucuje
sekcije koje se nalaze unutar unutrasnje mede.

NAPOMENA: Ako je ponisten izbor oba tipa mede,
Kontrola sekcija zanemaruje mede i koristi samo

prethodnu pokrivenost za kontrolu ukljuCivanja i
isklju¢ivanja sekcija.

Prekida¢ za kontrolu krajeva parcele

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Prekidac za kontrolu krajeva parcele i pomak Kkraja parcele

Koristite prekida¢ za kontrolu krajeva parcele da biste
ukljucili kontrolu krajeva parcele.

Izaberite "Pomak" da biste promenili dimenziju kraja
parcele. Promene pomaka kraja parcele se Cuvaju u
trenutnom polju.

NAPOMENA: Kontrola krajeva parcele zahteva da budu
oznacene jedna ili obe mede. Ako je ponisten izbor
opcije "Spoljasnje" i "Unutrasnje", kontrola krajeva
parcele se automatski iskljucuje.

Ako je ponisten izbor tipa mede, kontrola krajeva
parcele zanemaruje sve Krajeve parcele povezane
sa tom medom.

Ruéna kontrola sekcija

Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Ruéna kontrola sekcija

Koristite ruénu kontrolu sekcija za ukljucivanje ili
isklju€ivanje grupa sekcija. l1zaberite stavku "Rucna
kontrola sekcija" da biste aktivirali stranu "Ruéna
kontrola sekcija".

Number of Groups Total Sections 32
_Enavtean () (@) pisalea |

Corn
L [ 1 1L o A o

Soy (Primary)

610 ] 11-16 J\ 17-22 ] 23-27 l 28-32 ]

PC28654—UN—29SEP22
Strana "Rucna kontrola sekcija"

A—Broj grupa
B—Ukupno sekcija
C—Omoguci sve
D—Onemog. sve
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Rad - kontrola sekcija

E—Grupe sekcija

® Broj grupa (A) — broj grupa u kojima su sekcije
podeljene. Rukovalac ¢e odrediti ovu vrednost.

e Ukupne sekcije (B) — broj sekcija koje moze da
koristi priklju€na oprema. MaSina ili prikljuéna
oprema ce odrediti vrednost i ona se ne moze
menjati.

® Omoguci sve (C) — omoguéava sve sekcije.

® Onemoguci sve (D) — onemogucava sve sekcije.

® Grupe sekcija (E) — omogucice ili onemogucditi
sekcije u okviru grupe.

¢ch177nn,1738562143690-A6-02FEB25

Modul statusa sekcije

Modul statusa sekcija se koristi da bi se odredilo dali je
kontrola sekcija zahtevala UKLJUCIVANJE ili
ISKLJUCIVANJE svake sekcije. Ovaj modul se moze
dodati aktivnoj strani pomoéu aplikacije MenadZer
rasporeda. Mogucéa su sledeca stanja sekcija:

NAPOMENA: Status sekcije se ne menja na osnovu
stope sejanja sekcije. Ako su redovi sekcije bez
semena, prikazuje se zelena boja sve dok sve
sekcije duZ pogonskog motora ne budu imale nultu
stopu. Proverite populacije semenja koristeci
SeedStar.

Sekcija je omoguéena (nema primene)

PC28782—UN—29AUG22
Sekcija je omogucena — sivo sa zelenim okvirom

e Sadilica ili vazduSna sejalica je podignuta.

e |ISKLJUCENO je kvagilo sadilice ili vazdusne
sejalice.

® Sve sekcije duz pogonskog motora prijavljuju nultu
stopu.

Sekcija primenjuje proizvod

PC28783—UN—29AUG22

Sekcija primenjuje proizvod — neprekidno zeleno

® Sekcija je uklju¢ena naredbom.
® Sekcija vrSi primenu proizvoda ili semena.

Sekcija je iskljuéena naredbom (nema primene)

PC28784—UN—29AUG22
Sekcija je isklju¢ena komandom — zelene i bele trake

Sekcija je iznad postojece pokrivenosti.
Sekcija je isklju¢ena naredbom zbog mede.

Vazdu$na sejalica ili upravlja¢ brzine GreenStar su
ispod minimalne brzine kontrole sekcija.

® \/ozZnja preko nulte stope zone recepture.

Sekcija je onemogucéena (nema primene) (samo
prskalica)

PC24037—UN—05APR17
Sekcija je onemogucena — neprekidno sivo

e Kontrola sekcija je onemogucéena.
® Sekcija se ru¢no kontroliSe.

Sekcija je isklju€ena indeksom (nema primene)

(samo prskalica)
PC24038—UN—O05APR17

Sekcija iskljuéena — neprekidno crno
e Upravlja€ je iskljucio sekciju.

ch177nn,1660726545016-A6-29AUG22

Podesavanja preklapanja

Do preklapanja dolazi pri presecanju prethodne zone
pokrivenosti ili mede. Koli€inu preklapanja odreduje
rukovalac.

KonfiguriSite podeSavanja preklapanja za planirano
preklapanje. Koristite fino podeSavanje performansi radi
kompenzacije neplaniranog preskakanja i preklapanja.
Dodatne informacije potrazite u pomo¢i na ekranu
aplikacije Kontrola sekcija.

100% preklapanje + dodatno

Dodatno preklapanje obezbeduje pokrivenost
prethodno obradene oblasti proizvodom, &ime se
eliminiSu preskakanja. Dodatno preklapanje dovodi do
prekomerne primene.

Preklapanje 100% — Smanjite preskakanje
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Rad - kontrola sekcija

PC28836—UN—110CT22
Preklapanje 100% — minimalno preskakanje

Minimalno preskakanje osigurava pokrivenost
proizvoda do prethodno obradene oblasti, uz smanjenje
preskakanja. Pri minimalnom preskakanju moZe da
dode do prevelike primene proizvoda.

Preklapanje 0% — minimalno preklapanje

PC28835—UN—110CT22
Preklapanje 0% — minimalno preklapanje

Minimalno preklapanje obezbeduje da prethodno
obradena oblast ne bude pokrivena proizvodom.
Minimalno preklapanje moZe da dovede do preskakanja
u primeni.

Procenat izmedu 0-100% obezbeduje pokrivenost
proizvodom prethodno pokrivenih povrsina, na osnovu
Sirina pojedinacnih sekcija.

AL70325,000055D-A6-130CT22
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Rad—autonomija

Pregled aplikacije Autonomija

Autonomy

APY76284—UN—28JUL22
Aplikacija Autonomija

Aplikacija Autonomija pokrec¢e sistem autonomije koji
omogucava masini da obavlja rad u polju bez fizickog
prisustva rukovaoca u sedistu rukovaoca.

NAPOMENA: Vise informacija potraZite u prirucniku za
rukovaoca za Autonomiju.

Zahtevi za Autonomiju

NAPOMENA: Za masine i prikljuéne uredaje
kompatibilne sa Autonomijom, zatraZite vise
informacija od prodavca.

Slede¢a masSinska oprema masine mora biti prisutna da
bi aplikacija Autonomija radila:

e Konfiguracija pripreme za autonomiju / spremno za
autonomiju
e StarFire 7500 integrisan na traktoru

Za rad aplikacije Autonomy moraju biti ispunjeni sledeci
zahtevi:

® |icenca za Autonomy (obratite se svom distributeru
za vise informacija)

G5 napredna licenca

SF-RTK ili Radio RTK licenca

TruSet (obrada tla)

John Deere Operations Center u kompatibilnom veb
pregledacu

® QOperations Center Mobile na kompatibilnom Android
ili Apple uredaju, aZuriranom na najnoviju verziju
softvera.

® Odobren softver za rad u rezimu autonomije

NAPOMENA: Softver ée moZda morati redovno da se
aZurira. Ako sistem detektuje zastarele upravijacke
module, na displeju u kabini ¢e se pri ukljuCivanju
masine prikazati obavestenje Update
Recommended. Ako upravljacki moduli povezani
sa autonomijom ne budu aZurirani u roku od 7
dana, obavestenje ¢e se promeniti u poruku Update
Required i autonomija nece funkcionisati dok se svi
upravljacki moduli ne aZuriraju.

ZIDXK1X,1770805199879-A6-11FEB26
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Operacija - Daljinski pristup prikazu

Daljinski pristup prikazu

PC684075—UN—060CT25
Daljinski pristup prikazu

Aplikacija Daljinski pristup prikazu (RDA) omoguc¢ava
Daljinski pristup prikazu i daljinsku kontrolu prikaza
(RDC).

Daljinsko pristupanje displeju (RDA)

RDA omogucava daljinskim korisnicima da prate
monitor masine u realnom vremenu, $to pruza vredne
uvide u rad bez potrebe da fizi¢ki budu prisutni.

Daljinsko upravljanje prikazom (RDC)

RDC ide korak dalje jer omogucava korisnicima da vrde
interakciju direktno sa monitorom, da menjaju
podeSavanja, kreéu se po stranicama, prate aZuriranja
uzivo i vr8e reSavanje problema u realnom vremenu.

Navigacija do daljinskog pristupa prikazu (RDA)
1. Izaberite Meni.

2. lIzaberite karticu Aplikacije.

3. Izaberite aplikaciju RDA.

Koriséenje daljinskog pristupa prikazu (RDA)

Sa raCunara ili mobilnog uredaja, prijavite se na JDLink.
com ili MyJohnDeere.com i izaberite Zeljenu masinu.
Pokrenite sesiju za daljinski pristup monitoru da biste
zapoceli daljinski prikaz monitora.

Kada se uspostavi veza, prikaz monitora se 3alje preko
mreznog kabla do JDLink modema. Koristeci vezu sa
mobilnom mrezom, informacije sa JDLink modema se
Salju u John Deere komunikacionu mrezu i to
omogucava da prikaz ekrana moze da se vidi putem
lokacije JDLink.com ili MyJohnDeere.com.

Sa udaljene lokacije, rukovaocu u kabini se moze
asistirati kod podeSavanja monitora, optimizacije i
otklanjanja problema.

RY24MV1,1760031346047-A6-200CT25

Koraci za pokretanje daljinskog pristupa za
daljinsku kontrolu prikaza

Koris¢enje daljinskog prikaza prikazu (RDA) i
daljinske kontrole prikaza (RDC) na mobilnom
uredaju:

1.Na mobilnom uredaju otvorite aplikaciju Operations
Center Mobile.

5 RDA

PC693496—UN—21NOV25
Dugme RDA u aplikaciji Operations Center Mobile

2.Pokrenite sesiju daljinskog pristupa prikazu klikom na
dugme RDA. Prikaz kabine bi¢e oivi€en plavom
bojom 5to oznaCava RDA sesiju.

APY80337—UN—10FEB23

Prikaz sesije

NAPOMENA: Ova ikona ce se prikazati na monitoru na
statusnoj traci da bi olakSala oznalavanje sesije
pregleda.

PC582194—UN—30AUG23

Statusna linija

3.Pokrenite sesiju daljinske kontrole prikaza izborom
opcije Omoguéi daljinsku kontrolu.

Enable
Remote
Control:

APY80338—UN—10FEB23
Dugme Omoguci daljinsku kontrolu

4.Procitajte i prihvatite operativni podsetnik za
daljinsku kontrolu prikaza izborom dugmeta Pocetak.

Begin

APY80340—UN—10FEB23
Dugme Po¢ni

Prikaz kabine bi¢e oivien Zutom bojom kao znak za
sesiju daljinske kontrole prikaza.
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Operacija - Daljinski pristup prikazu

X

APY80341—UN—10FEB23
Sesija daljinske kontrole prikaza

NAPOMENA: Ova ikona ce se prikazati na monitoru na
statusnoj traci da bi olakSala oznacavanje sesije
daljinske kontrole prikaza.

PC582195—UN—30AUG23

Statusna linija

NAPOMENA: Pristup dijagnostickom centru bice
ograni¢en samo na prikaz tokom sesije RDC.

Zavrsetak sesije:

Daljinski pristup prikazu (RDA) ¢e se zavrsiti ako
daljinski rukovalac izabere dugme Zavrsi sesiju (A).
Time Ce se zavrsiti daljinski pristup prikazu (RDA) i
daljinska kontrola prikaza (RDC).

Dugme za kraj sesije bice omoguéeno ako je RDA
sesija aktivna.

”
Remote Display Access o x
Wireless Connection Session
Mode
) | '
gnal Strength .'
= — 4
MTG View
Duration
Remote User Information 00:15:35
Name: JOHN DOE
Organization: John Deere @En d Session |
- g
h Iy

APY80342R—UN—30AUG23
Korisnicki interfejs kraja sesije

A—Dugme za zavrsetak sesije

ZIDXK1X,1759924147017-A6-21NOV25
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Prilagodavanje i optimizacija — AutoTrac vodenje

Podesavanja kruzne putanje

PC20395—UN—08DEC14

Rastojanje od centralne tacke

Rastojanje od centra obrtne tacke — Rastojanje od
centra kruga do trenutne lokacije. Rastojanje iznosi
samo do 1609 m (5280 ft.). Ukljucite ovu opciju da biste
prikazali dugme na mapi za vodenje.

ct47125,1705349873076-A6-15JAN24

Optimizacija upravljaca

Performanse monitora

Performanse monitora pokazuju gresku pravca i gresku
pracenja. Dizajnirane su kao pomoc¢ za fino napredno
podeSavanje AutoTrac sistema. Greska pravca ukazuje
na zavisnost pravca masine od trenutne putanje.
Greska pracenja prikazuje greSku skretanja sa putanje
ili pomak masine u odnosu na trenutnu putanju.

Merac gresSke pravca

PC16972—UN—22MAY 13

Greska pravca ukazuje na zavisnost pravca masine od
trenutne putanje. Greska pravca treba da bude manja
od +/—1°.

Ako se greska nalazi van ovog opsega potrebno je
obaviti podeSavanja.

Merac greske pracenja

PC16969—UN—22MAY13

Greska pracenja prikazuje greSku skretanja sa putanje
ili pomak masine u odnosu na trenutnu putanju.
Vrednost na luénom trakastom grafikonu se stalno
azurira minimalnom i maksimalnom greskom pravca
tokom poslednjih 10 sekundi.

NAPOMENA: Vrednosti kontrolne jedinice upravijaca se
zasnivaju na kontrolama upravljaca masine.

PodesSavanja upravlja¢a za kretanje unapred

oy

Gre$ka pracenja

PC16969—UN—22MAY 13

8=,

PC28738—UN—25AUG22
lkona vece vrednosti za kretanje unapred

PC28739—UN—25AUG22

lkona manje vrednosti za kretanje unapred

Osetljivost linije za praéenje

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na gresku

van putanje.

® \ece vrednosti: Agresivniji odziv na greSku masine
van putanje.

e Manje vrednosti: Manje agresivan odziv na gre$ku
masine van putanje.

Vodenje pravca

—
EJ _\/_\
PC28740—UN—25AUG22

Veliko vodenje pravca
{'{f_\_
7

PC28741—UN—25AUG22
Malo vodenje pravca

Odreduje uticaj stepena skretanja (stepena zaokretanja
masine) na performanse pracenja. Vodenje pravca
deluje kao parametar za predvidanje i moze da smaniji
preveliko zaokretanje. Velika podeSavanja mogu da
izazovu loSe performanse.

® Vece vrednosti: Agresivniji odziv na stepen
skretanja.

® Manje vrednosti: Manje agresivan odziv na stepen
skretanja.

Osetljivost linije po pravcu
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Prilagodavanje i optimizacija — AutoTrac vodenje

A

PC16972—UN—22MAY 13
GreSka pravca

&,

PC28742—UN—25AUG22
Velika osetljivost linije po pravcu

PC28743—UN—25AUG22

Mala osetljivost linije po pravcu

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na gresku
pravca.

® \/ece vrednosti: Agresivniji odziv na gresSku pravca
masine.

® Manje vrednosti: Postize se manje agresivni odziv na
gresSku pravca masine.

Brzina odziva upravljaca

.2*
= g
PC28744—UN—25AUG22

Velika brzina odziva upravijaca

B#\/\
PC28745—UN—25AUG22

Mala brzina odziva upravijaca

Podesava brzinu upravljanja masinom radi odrzavanja
performansi pracenja. Povecanje brzine reagovanja
upravljaa uglavnom poboljSava performanse pracenja.

® Vece vrednosti: Bolje performanse pracenja, ali i
moguce veée pomeranje tockova ili podrhtavanje.

e Manje vrednosti: PostiZze se manje pomeranje
toCkova, ali se takode mogu postiéi loSije
performanse pracenja.

Osetljivost odredivanja

PC28746—UN—25AUG22

Velika osetljivost odredivanja

&,

‘\.\__‘_‘_

PC28747—UN—25AUG22
Mala osetljivost odredivanja

Odreduje koliko agresivno masina odreduje putanju.
Ovo podesavanje utiCe na performanse samo tokom
odredivanja putanje.

® \ece vrednosti: Agresivno pracéenje linije.
® Manje vrednosti: Manje agresivno odredivanje linije.

Osetljivost po krivoj
o

PC28748—UN—25AUG22
Velika osetljivost po krivoj

PC28749—UN—25AUG22

Mala osetljivost po krivoj

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na krivinu
na putanji. Vrednost uti¢e na performanse samo kod
vodenja po krivoj putanii.

® Vece vrednosti: MaSina se okre¢e po manjem
polupre¢niku (uZe) oko krive.

® Manje vrednosti: Vozilo se okre¢e po vecem
poluprec¢niku (Sire) oko krive.

Upravljanje prikljuénom opremom

VAZNO: Merenje centra rotacije prikljuéne opreme
je neophodno za ispravnost funkcije vodenja
prikljuéne opreme. Pogledajte deo "Merenje
centra rotacije” u Pomoc¢i na ekranu u vezi sa
uputstvima za tacno merenje centra rotacije.
Netaéno merenje centra rotacije moze
uzrokovati slabe performanse ili oSte¢enje
prikljuéne opreme.

Osetljivost linije za praéenje

1“\
PC28750—UN—25AUG22
Velika osetljivost linije na pracenje
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Prilagodavanje i optimizacija — AutoTrac vodenje

® \ece vrednosti: Agresivno praéenje linije.
® Manje vrednosti: Manje agresivno odredivanje linije.

Osetljivost po krivoj
PC28751—UN—25AUG22

Mala osetljivost linije na pracenje

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na gresku /
van putanje.

® \ece vrednosti: Agresivniji odziv na greSku
odstupanja priklju¢ne opreme od putanje.
® Manje vrednosti: Manje agresivan odziv na gresku

PC28756—UN—25AUG22
odstupanja prikljuéne opreme od putanje. Velika osetljivost po krivoj

Osetljivost linije po pravcu

"
-

PC28752—UN—25AUG22
Velika osetljivost linije po pravcu

PC28757—UN—25AUG22
Mala osetljivost po krivoj

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na krivinu
o na putanji. Vrednost uti¢e na performanse samo kod
vodenja po krivoj putaniji.

PC28753—UN—25AUG22
Mala osetljivost linije po pravcu

® \/ece vrednosti: MaSina se okreCe po manjem
poluprec¢niku (uze) oko krive.

Odreduje koliko agresivno AutoTrac sistem reaguje na ® Manje vrednosti: Vozilo se okre¢e po vecem

greske pravca priklju¢ne opreme. poluprecniku (Sire) oko krive.

® Vece vrednosti: Agresivniji odziv na greku priklju¢ne
opreme po pravcu.

® Manje vrednosti: Manje agresivan odziv na gresku
prikljuéne opreme po pravcu.

Osetljivost na nagibu

Osetljivost odredivanja

PC28758—UN—25AUG22
PC28754—UN—25AUG22 Velika osetljivost na nagibu
Velika osetljivost odredivanja

PC28755—UN—25AUG22
Mala osetljivost odredivanja

PC28759—UN—25AUG22
Mala osetljivost na nagibu
Odreduje koliko agresivno vozilo odreduje putanju. Ovo

podeSavanje utiCe na performanse samo tokom NAPOMENA: Ova vrednost se moZda mora podesavati
odredivanja putanje. jer se uslovi tla menjaju.
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Prilagodavanje i optimizacija — AutoTrac vodenje

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na
promene u nagibu. Prevelika vrednost dovodi do toga
da traktor upravlja prikljuénom opremom uzbrdo.
Premala vrednost dovodi do toga da traktor upravlja
prikljuénom opremom nizbrdo.

® \/ece vrednosti: MaSina se krece viSe na nagibu kako
bi izvrSila kompenzaciju za prikljuénu opremu koja je
manje otporna na klizanje nizbrdo.

® Manje vrednosti: MaSina se kre¢e niZze na nagibu
kako bi izvrSila kompenzaciju za prikljuénu opremu
koja je otpornije na klizanje nizbrdo.

Brzina odziva na nagibu

o~
-~

.

=/

PC28760—UN—25AUG22
Velika brzina odziva na nagibu

PC28761—UN—25AUG22
Mala brzina odziva na nagibu

Odreduje koliko agresivno AutoTrac reaguje na
promenu u nagibu.

® Vece vrednosti: Brzi odziv na promenu u nagibu.

® Manje vrednosti: Sporiji odziv na promenu u nagibu.

ct47125,1705349873280-A6-15JAN24

Podesavanja krive putanje

PC9520—UN—270CT06
Ublazavanje ostrih zaokreta ISKLUUCENO

PC9530—UN—270CT06
Ublazavanje ostrih zaokreta UKLJUCENO

A—Prethodni prolaz

B—Naredni prolaz — ublazavanje ostrih zaokreta iskljuceno
C—Naredni prolaz — ublazavanje ostrih zaokreta uklju¢eno
D—Poluprecnik zaokretanja u zemlji

Ublazavanje ostrih preokreta — kada je omoguéeno,
sistem automatski ublazava predvidenu stazu ako
postane suviSe uska.

Okida€ za snimanje krive — prilagodljivo snimanje
putanje krive moze da se aktivira na tri nac¢ina: Ru¢no
snimanje, AutoTrac rezim i reZim u stanju rada.

NAPOMENA: Preporucuje se da zaustavite snimanje
ako je potrebna promena smera. Snimanje tokom
hoda unazad moZe dovesti do loSeg kreiranja linije
za navodenje.

1.Ruéno snimanje: Snimanje pocinje samo kada
rukovalac pritisne dugme za snimanje. U ovom
rezimu se ne koriste automatski okidaci.
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Prilagodavanje i optimizacija — AutoTrac vodenje

2.AutoTrac rezim: Snimanje pocinje kada se AutoTrac
sistem aktivira na projektovanoj liniji, a zaustavlja se
kada se AutoTrac sistem deaktivira. Dugme za
snimanje se i dalje moze Koristiti za ru¢no pokretanje
ili zaustavljanje snimanja u ovom reZimu.

3.Rezim u stanju rada: Snimanje je povezano sa
statusom "Snimanje rada". Kada je "Snimanje rada"
uklju€eno i aktivno se obavlja rad, pocinje
prilagodljivo snimanje krive. Automatski se zaustavlja
kada je "Snimanje rada" isklju¢eno.

Produzeci snimljene AB krive — produzeci prave linije
se mogu dodati na pocetku ili kraju putanje AB krive.
Produzenja se generisu za 90 m (300 ft.).
UKLJUCIVANJEM podesavanja ne dodaju se
produzenja na prethodno snimljene krive AB.

NAPOMENA: ProduZenja ¢e moZda morati da se
iskljuce kako bi se sprecilo medusobno presecanje
linija. Ako se linije presecaju, preostale krive se
moZda nece generisati.

PC9905—UN—O05FEBO7

Polupreénik

R—Poluprec¢nik zaokretanja prikljuéne opreme

Poluprecénik zaokretanja prikljuéne opreme u zemlji
— najmanji poluprecnik skretanja priklju¢ne opreme dok
je u zemlji.

Vecdi polupre€nik zaokretanja priklju¢ne opreme u zemlji
daje blaZe zaokrete. Manji polupreénik zaokretanja
prikljuéne opreme u zemlji daje ostrije zaokrete. Ova
vrednost se koristi i na masinama bez vu€ene priklju¢ne
opreme.

NAPOMENA: Uverite se da je poluprecnik zaokretanja
priklju¢ne opreme u zemlji podeSen na realnu
vrednost koja odgovara velicini koriS¢ene prikljucne
opreme.

ZIDXK1X,1749562485257-A6-25JUN25
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Prilagodavanje i optimizacija — kontrola sekcija

Napredna podesavanja

®

lkona za pode$avanja

PC15305—UN—19MAR13

Izaberite ikonu za podeSavanja pri vrhu aplikacije
Kontrola sekcija da biste konfigurisali napredna
podeSavanja.

Neprekidna obrada zemlje

Koristite neprekidnu obradu zemlje da biste zadrzali alat
za obradu zemlje u tlu kada prelazite preko prethodne
zone pokrivenosti. Ova opcija se koristi da se ne bi
ostavljali tragovi pneumatika preko prethodne zone
pokrivenosti. Ova funkcija je dostupna samo prilikom
korid¢enja prikljuéne opreme za obradu zemlje koja
podrzava kontrolu sekcija.

Dijagnostika mape

Dijagnostika mapa prikazuje funkciju predvidanja
kontrole sekcija. Funkcija predvidanja postaje bela kada
su sekcije iskljuCene i narandZasta kada su sekcije
ukljucene.

Da biste postigli najbolju tatnost, odrzavajte konstantnu
brzinu i pravac pri ulasku u prolaznu oblast ili izlasku iz
nje kada Kontrola sekcija uklju€uje ili iskljuCuje sekcije.
Promena brzine ili pravca izmedu trenutka kada
predvidanje prede prolaznu oblast i trenutka kada radna
taCka prede prolaznu oblast moze izazvati neZeljene
prekide ili preklapanja u pokrivenosti. Koristite
dijagnostiku mape da biste potvrdili da je prozor za
predvidanje stabilan kada se masina vozi konstantnom
brzinom i po konstanthom pravcu.

NAPOMENA: Pri maloj brzini i sa veoma malo
mehanicnih kasnjenja, funkcija predvidanja moze
biti veoma blizu ili se moZe preklapati sa zelenom
trakom radne tacke.

ct47125,1705352799828-A6-15JAN24

Fino podesavanje performansi

Fino podeSavanje performansi se koristi za korekciju
preskakanja i preklapanja pri primeni proizvoda na
zemlji. Rastojanje i brzina se koriste za podeSavanje
vrednosti mehanic¢kog kasnjenja.

Pre nego Sto pokuSate fino da podesite performanse,
proverite da li su sledeéi faktori tacni:
e GPS tacnost.

® PodeSavanja za Profil maSine i Profil prikljucne
opreme.

® Rukovalac mora da vozi konstantnom brzinom
prilikom ulaska u zonu pokrivenosti i izlaska iz nje.

Dok poku$avate da fino podesite performanse, proverite
sledece:

® \/ozite istom brzinom pri zaokretanju i prolazima
poliem.

e \/ozite upravno na kraj parcele ili $to je blize mogucée
uglu od 90 stepeni.

e Kada je potrebno dodatno preklapanje, prilagodite
podeSavanje nakon zavrSetka finog podeSavanja
performansi.

Koristite pomo¢ na ekranu aplikacije "Kontrola sekcija"
da biste dobili uputstva za podeSavanje performansi.

ct47125,1705352828421-A6-15JAN24
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Lociranje i otklanjanje neispravnosti — monitor

Dijagnosticki centar

PC28791—UN—29AUG22
Dijagnosti¢ki centar

Aplikacija "Dijagnosti¢ki centar" pruza napredne
dijagnosti¢ne alate za sisteme povezane na prikaz.
Izaberite jedan od jezi¢aka za viSe informacija.

Dijagnostika sistema

® Pregledajte dijagnosti¢ke informacije za masinu,
prikljuénu opremu i aplikacije prikaza.

Poruke masine

® Pregledajte poruke i informacije o masini.

Dijagnostika kontrolera

® Pristupite dijagnostiCkim adresama, dijagnosti¢kim
Siframa greSaka i informacijama specifiénim za svaki
povezani uredaj.

Sifre gresaka

® Pogledajte sve aktivne ili memorisane dijagnosticke
Sifre greSaka.

Informacije o CAN magistrali

® Pogledajte dijagnosticke informacije za svaku CAN
sabirnicu.

Informacije o CCD sabirnici

® Pogledajte dijagnostiCke informacije za svaku CCD
sabirnicu.

Mreza
® Pogledajte dijagnosti¢ka ocitavanja JDLink modema.

Deljenje

® Pregledajte aplikacije deljenja i dijagnosticke
informacije o prenosu podataka.

Informacije o Ethernet magistrali

® Pregledajte probleme u dijagnostic¢koj vezi sa svim
kontrolerima na Ethernet mrezi.

Prelazak na Dijagnosti¢ki centar
1. lzaberite Meni.

2. lzaberite karticu Sistem.

3. lIzaberite aplikaciju "Dijagnosticki centar".

Dijagnostika sistema

Pregledajte dijagnosti¢ke informacije za masinu,
prikljuénu opremu i aplikacije prikaza.

Sledece informacije su dostupne u opciji Dijagnostika
sistema:

Hardver prikaza

Pregled dijagnostickih ocitavanja za procesor, monitor ili
prikaz.

Stanje AutoTrac sistema

Pregledajte dijagnostiCka ocCitavanja koja uti¢u na
performanse sistema AutoTrac.

Carobnjak za dijagnostiku navodenja

Resite uobi¢ajene probleme AutoTrac na AT2
kompatibilnim masinama.

Izbor sistema masine

Izbor sistema masine za pregled detalja o sistemu.
Vecina sistema pruza sledece informacije:

Kartica "Opste”

Kartica "OpSste" pokazuje da li sistem ima vazece
podatke o kalibraciji i takode se koristi za komunikaciju
drugih informacija o statusu sistema.

Kartica "Oc¢itavanja prekidaca"

Kartica "O¢itavanja prekida¢a" pokazuje status
detektovanih prekidaca koje sistem koristi za kontrolu
funkcija masine.

Daljinsko upravljanje monitorom

Pogledajte da li dijagnostiCke vrednosti za softver,
verzije ili virtuelne interfejse podrzavaju sesiju
daljinskog upravljanja monitorom.

Kartica "Ocitavanja senzora”

Kartica "Ocitavanja senzora" pokazuje vrednosti koje
prijavljuju detektovani senzori koje sistem koristi kao
ulazne informacije.

Kartica "O¢itavanja rezultata”

Kartica "Ocitavanja rezultata" pokazuje zadate i stvarne
izlazne vrednosti za izabrane rezultate sistema.
Informacije o CCD magistrali

Kartica "Informacije o CCD sabirnici" prikazuje status
komunikacije izmedu upravljackih jedinica na CCD

sabirnici. CCD sabirnica masine povezuje upravljacke
jedinice sistema kao Sto su motor, hidraulika i prenos.

@] ol

®

PC28794—UN—29AUG22
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Lociranje i otklanjanje neispravnosti — monitor

A—Zeleni indikator, normalno podrucje
B—Zuti indikator, izvan opsega

Neke vrednosti prikazuju zeleni ili zuti indikator sa
uskliénikom. Zavisno od konfiguracije masine i
priklju¢ne opreme, zuta se moze ocekivati.

® Zeleni indikator (A) — Vrednost u granicama
normale.

e Zuti indikator (B) — Vrednost van granica normale.

Dijagnostika kontrolera

Dijagnostika kontrolera prikazuje sledece informacije za
kontrolne jedinice povezane na CAN magistralu.

Uredaj

® Svaki uredaj na listi identifikovan je preko ID uredaja,
CAN adrese i lokacije CAN mreze.

Sifre
e Sifre pokazuju da li uredaj ima dijagnosticke Sifre
gresaka.

Broj poruka

® Broj poruka prikazuje broj CAN poruka primljenih od
kontrolne jedinice. Koristite dugme za kalibraciju na
dnu strane da ponistite brojeve poruka za sve
kontrolere.

Prikazivanje i razvrstavanje

Izaberite dugme pored opcije Pregled po da biste
promenili nacin prikazivanja kontrolnih jedinica.
Raspolozivi prikazi su:

Svi kontroleri

® Prikazuju se sve upravljacke jedinice povezane sa
prikazom.

Kontroleri Ethernet magistrale

® Prikazuju se samo upravljaCke jedinice sa
pridruzenom Ethernet vezom.

Kontroleri magistrale priklju¢ne opreme

® Prikazane su samo kontrolne jedinice na CAN
magistrali prikljuéne opreme.

Kontroleri magistrale masine

® Prikazane su samo kontrolne jedinice na CAN
magistrali masine.

Kontroleri sa aktivnim DTC-ovima

® Prikazi uredaje sa aktivnim DTC-ovima.

Neaktivni kontroleri

® Prikazi uredaje koji su bili aktivni u proslosti, ali su
trenutno neaktivni

Izaberite taster pored opcije Sortiraj prema da biste
uredili listu prema ovim filterima:

Uredaj
® Sortirajte listu prema ID-ju uredaja.

Poslednji put videno

® |zlistaj po kontrolnim jedinicama koje su naj¢escée
komunicirale sa monitorom.

Dijagnosticke informacije

Izaberite upravljacku jedinicu sa liste za detaljnije
informacije.

NAPOMENA: Prikaz je podeSen na dijagnosticki rezim
kada se izabere upravijacka jedinica. Dijagnosticki
reZim se uklanja kada se zatvori strana kontrolne
jedinice.

U zavisnosti od tipa kontrolne jedinice,
dijagnosticke informacije se prikazuju na kartici
"Dijagnosticke adrese" ili na kartici "Ocitavanja”.

Dijagnosticke adrese

VAZNO: Promena podesavanja u opciji
"Dijagnosticke adrese" moze ostetiti kontrolere
masine ili prikljuéne opreme. Sledite uputstva i
obratite paznju kada menjate vrednosti adrese.

Kontrolne jedinice imaju adrese koje memorisu
vrednosti za razliCita podeSavanja. Svaka adresa je
identifikovana brojem i tipom adrese. Adrese podataka
se mogu samo pregledati (na primer, informacije o
verziji softvera) dok se adrese ulaza mogu menijati (na
primer, podeSavanja kalibracije).

Ocitavanja

VAZNO: Promena postavki u opciji "Ogitavanja"
moze ostetiti kontrolne jedinice masine ili
prikljuéne opreme. Sledite uputstva i budite
oprezni kada menjate vrednosti adrese.

Kontrolne jedinice imaju ocitavanja koja memorisu
vrednosti za razliCite postavke. Svako ocCitavanje se
identifikuje po broju i nazivu. |zaberite o€itavanje da
biste prikazali iskaCucu stranicu sa detaljima oCitavanja.
Ukoliko vrednost moZe da se uredi, polje za vrednost je
belo. Ukoliko je vrednost samo za Citanje, polje za
vrednost je zasivljeno.

Dijagnosticke Sifre gresSaka

Prikazane su trenutne i memorisane Sifre za izabranu
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kontrolnu jedinicu. Izaberite Sifru sa spiska da bi videli
detalje Sifre.

Informacije o kontroleru

Informacije kontrolera prikazuju detaljne tehnicke
podatke i informaciju o identifikaciji sa kontrolne
jedinice. Ove informacije su korisne za ISOBUS
dijagnostiku.

Dijagnosticke Sifre greSaka

®

A—Taster za osvezavanje
B—Taster za brisanje Sifara

PC28792—UN—29AUG22

Jeziak DijagnostiCke Sifre greSaka prikazuje sve
trenutne i memorisane Sifre koje su se pojavile u
sistemu.

Izaberite taster Osvezavanje (A) za brisanje a zatim
vratite sve Sifre.

Izaberite taster Brisanje (B) da uklonite sve Sifre sa
displeja.

Prikazivanje i razvrstavanje
® ©

PC28793—UN—29AUG22
Tipovi Sifara

A—Upozorenje o zastoju
B—Servisno upozorenje
C—Info upozorenje

Izaberite taster pored View by (Pregled po) da biste
promenili nacin prikaza Sifara. Raspolozivi prikazi su:
Sifra

e Prikaz po “Sifri” prikazuje sve $ifre na displeju.

Prikazani su tip (A—C), detalji, status, i broj Sifre.
Izaberite Sifru sa liste da biste pregledali detalje Sifre.

Uredaj

® Prikaz po “Uredaju” prikazuje sve upravljacke
uredaje na CAN Bus magistrali. Prikazuje se ID
uredaja, CAN mreza i da li uredaj ima Sifre. Izaberite
kontroler sa liste da biste pregledali Sifre uredaja.

Detalji Sifre

~ p—
1 | Trouble Code: 158.03 (1) @ @D
VT Switched
- OJIW?“WW Stat Insttive Count 9999
Switched Supply Voltage Hign-@
The voltage level of the switched
power is greater than 32.0 v.
. "

PC15334—UN—09JUL13
Detalji Sifre

A—Tip dijagnosticke Sifre greske
B—Broj dijagnosticke Sifre greske
C—ID uredaja

D—CAN Bus mreza

E—Status Sifre

F—Broj

G—Dijagnosticka Sifra greske
H—Opis dijagnosticke Sifre greske

Izaberite dijagnosticku Sifru greSke da bi videli detalje
Sifre.

Informacije o CAN magistrali

Jezi¢ak Informacije CAN BUS magistrale prikazuje
status komunikacije izmedu upravljackih uredaja na
CAN Bus magistrale. CAN BUS magistrala vozila
povezuje upravljacke uredaje poput motora, hidraulike, i
menjaga. CAN magistrala prikljuénog uredaja povezuje
upravljacke uredaje poput prijemnika StarFire, drugog
ISOBUS displeja, i ISOBUS prikljuénih uredaja.

© ol

®

A—Zeleni indikator, normalno podrucje
B—Zuti indikator, izvan opsega

PC28794—UN—29AUG22

Neke vrednosti prikazuju zeleni ili Zuti indikator sa
uskli¢nikom. Zavisno od konfiguracije masine i
prikljuéne opreme, Zuta se moze ocekivati.

® Zeleni indikator (A) —
normale.

e Zuti indikator (B) —

Vrednost u granicama

Vrednost van granica normale.

Vrednosti CAN Bus magistrale
Mrezni status
Aktivno

e Sistem radi kao $to treba. Uz monitor, bar jedan
upravljacki uredaj je prikljuéen i komunicira na CAN
Bus magistrali.

Neaktivno
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® Monitor ne komunicira ni sa jednim drugim
upravljackim uredajem na CAN Bus magistrali. Ako
je monitor jedini upravljacki uredaj na CAN Bus
magistrali, ukupan broj poruka se povecéava, ali
status mreZe nije aktivan.

Ukupan broj poruka

Ukupan broj poruka je broj poruka poslatih preko CAN
Bus magistrale. Kada masina radi, ova vrednost
neprekidno raste jer se poruke uvek Salju na CAN Bus
magistralu.

Visoki i niski napon CAN magistrale

Vréni napon je najveéi prosecni napon koji javio od
poslednjeg hladnog pokretanja. Merenja napona
predstavljaju prosek za svaku sekundu. Normalan
opseg vrha CAN visokog i vrha CAN niskog napona je
izmedu 1,81 3,3 V.

NAPOMENA: Monitor ¢e obaviti hladno pokretanje ako
je bio neaktivan 48 sati, ako je njegovo direktno
napajanje isklju¢eno ili ako je prosao 20 toplih
pokretanja.

KoriS¢enje magistrale

Informacije o CAN Bus magistrali se Salju u porukama
izmedu upravljackih uredaja. John Deere CAN
magistrala prikljuénog uredaja radi pri brzini prenosa
podataka od 250 kbd, $to znaci da moze prespajati
stalni napon do 256 000 puta u sekundi radi prenosa
poruka. Ovo predstavlja iskoriS¢enje magistrale od
100%.

Ako upravljacki uredaj, kao $to je neki prikljuéni uredaj,
ne radi prema ocekivanju, koriS§¢enje Bus magistrale od
45% ili viSe moze da bude razlog za problem. Neki
kontroleri ne mogu da 3alju ili primaju potrebne poruke
usled velikog optereéenja magistrale.

NAPOMENA: Neki ISOBUS prikljucni uredaji ne rade
kada je Bus opterecenje vece od 25%.

Dok prijemnik StarFire radi, prouzrokuje
opterecenje magistrale oko 5-7%.

Odvajanje prikljucnih uredaja ili GPS prijemnika
moZe smanijiti koriS¢enje Bis magistrale.

Brzina prenosa

Brzina prenosa pokazuje koliko brzo radi Bus
magistrala. Bus magistrale ISOBUS i John Deere
priklju¢nog uredaja rade brzinom od 250 kbd. Neki
upravljacki uredaj prikljuéen na ovaj sistem radi na 250
kbd, u protivnom nece funkcionisati pravilno.

Stanje CAN Bus magistrale i broj greSaka
Mogucéa su Cetiri stanja CAN Bus magistrale:

e Aktivno — CAN Bus magistrala radi bez ikakvih
problema.

® Pasivno — Dogodile su se pasivne greske.

e Upozoravaju¢e — Dogodile su se upozoravajucée
greSke Bus magistrale.

® [sklju¢eno — Dogodile su se greSke koje iskljucuju
Bus magistralu.

Ako se dogodi neka od ovih greSaka, monitor snima
koliko puta se to desilo.

Broj pasivnih greSaka

® Ako je taj broj veéi od nule, upravljacki uredaj na
CAN Bus magistrali nije primio sve poruke. Mozda su
izgubljene vazne informacije. Ovo se verovatno
dogodilo zbog velike zauzetosti CAN Bus magistrale.

Broj greSaka upozorenja magistrale

® Ako je taj broj veéi od nule, upravljacki uredaj na
CAN Bus magistrali ima problem.

Broj iskljucenja magistrale

® Ako je taj broj veéi od nule, upravljacki uredaj na
CAN Bus magistrali ima problem. Propustio je
odredeni broj poruka i viSe ne prima nikakve poruke.
Izgubljene su vazne informacije. Ovo se verovatno
dogada u kombinaciji sa velikom zauzeto§éu CAN
Bus magistrale.

Broj greSaka prekoracenja

® Broj greSaka prekoracenja pokazuje koje aplikacije ili
upravljacki uredaji na CAN Bus magistrali primaju
poruke brze nego $to ih mogu obraditi. To moze
dovesti do gubitka vaznih poruka i nepravilnosti u
radu sistema. Ovo se verovatno dogada u
kombinaciji sa velikom zauzeto$¢u CAN Bus
magistrale.

Mreza

Kartica "Mreza" prikazuje dijagnosti¢ka oCitavanja
JDLink modela, mrezne veze i SIM kartice u vlasniStvu
kupca.

JDLink modem je jedna od glavnih komponenata koja
omogucuje rad John Deere telematskih reSenja kao $to
su JDLink, Service ADVISOR Remote i John Deere
daljinski pristup displeju (RDA).

JDLink modem sadrZi firmver, mobilni modem i SIM
uredaj. Salje i prima podatke i poruke preko mobilnih
mreza.

RA zahteva neprekidnu vezu sa mobilnim mrezama za
funkcionisanje. JDLink ne zahteva neprekidnu vezu sa
mobilnom mreZzom, jer JDLink modem moZe da sacCuva
do 1000 sati podataka.

Informacije o Ethernet magistrali
Informacije o Ethernet magistrali prikazuju probleme u

06A-4



Lociranje i otklanjanje neispravnosti — monitor

dijagnosti¢koj vezi sa svim kontrolerima na Ethernet
mrezi.

NAPOMENA: Monitor G5 podrZzava samo prikljucke za
masinske zavrtnje ETH100-1 i ETH100-2.

Stavke prikazane prema informacijama o Ethernet

magistrali:

® Status Ethernet veze — Prikazuje da li je mreza
prikljuena ili isklju¢ena.

® |nternet adresa — Prikazuje dodeljenu ili stati¢ku IP
adresu koju koristi prikaz.

® Poslati paketi — Broj paketa poslatih od trenutka
ukljucivanja prikaza.

® Primljeni paketi — Broj paketa primljenih od trenutka
uklju€ivanja prikaza.

® GresSka paketa — Broj oSteéenih ili nepravilno
formatiranih paketa primljenih od trenutka
uklju€ivanja prikaza.

® Gubitak paketa — Broj paketa koji su izgubljeni pre
dolaska na njihovo odrediste.

® Brzina — Brzina povezane Ethernet mreze.

® Broj povezanih uredaja — Broj kontrolera sa IP
adresama koje prikaz vidi na mrezi.

® Prekidi veze — Broj prekida veze od trenutka
ukljucivanja prikaza.

Sakrivanje dijagnostickog centra

PC15331—UN—08JUL13

Sakrivanje Dijagnosti¢kog centra

Prikaz je podeSen na dijagnosti¢ki rezim kada se
izabere kontroler. Izaberite Sakrivanje dijagnosti¢kog
centra da bi minimizirali aplikaciju i vratili se na glavnu
stranu.

Taster Sakrivanje je korisna za pristupanje drugom delu
ekrana u toku postupka kalibracije. Da se vratite na istu
dijagnosti¢ku stranu, u meniju odaberite aplikaciju
"Dijagnosticki centar".

NAPOMENA: Ostavijanje prikaza u dijagnostickom
reZimu se ne preporucuje, jer to moZe imati
negativan uticaj na performanse.

Uklonite dijagnosticki rezim zatvaranjem strane
kontrolera.

ch177nn,1737363316123-A6-200CT25
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Oporavak sistema

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

/IN: TRW8235RL9IF123456
PIN: PCG5MUATO0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

A—Obnova PIN-a

Oporavak sistema pokusSava da zastiti i potencijalno
saCuva korisniCke podatke. Oporavak sistema se
uklju€uje kada sistem detektuje gresku koja bi mogla da
uzrokuje kvar na zeljenim funkcijama

Kada prikaz prvi put ude u oporavak sistema, na ekranu
pocinje tajmer od 30 sekundi za oporavak sistema. Da
biste nastavili sa oporavkom sistema, obratite se
prodavcu John Deere opreme i obezbedite PIN za
oporavak (A).

Omogucavanije isteka tajmera ée vratiti prikaz u
normalan rad. Ako se ovaj ekran nastavi, obratite se
prodavcu John Deere opreme i obezbedite PIN za
oporavak (A).

ZIDXK1X,1770631650933-A6-09FEB26

PC620654—UN—14MAY24
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Lociranje i otklanjanje

neispravnosti — AutoTrac

Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac
Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac — Svaki

deaktiviranja. Poruke se prikazuju i kada se AutoTrac
sistem nije aktivirao. Poruke o deaktiviranju su vidljive 7

put kada se deaktivira AutoTrac, posle dva tona se sekundi, a zatim nestaju.

prikazuje upozorenje u kojem piSe zasto je doSlo do

Poruke o deaktiviranom sistemu AutoTrac

Sifra Poruka

702752.00 Nista joS nije provereno

702752.01 Pomeren volan

702752.02 Premala brzina tocka

702752.03 Prevelika brzina tocka

702752.04 Nevazedi stepen prenosa

702752.05 Promenjen broj putanje

702752.06 Nema GPS-a sa dvostrukom frekvencijom
702752.07 SSU ima aktivne DTC

702752.08 Poslednja promena je u redu

702752.09 Neispravne GSD poruke

702752.10 Nema paralelnog praéenja

702752.11 Nema klju¢-kartice

702752.12 Prevelika greska pravca

702752.13 Prevelika greska odstupanja od putanje

702752.14 Otvoren prekidac¢ sedista

702752.15 Preniska temperatura ulja

702752.16 TCM nije prisutan

702752.17 Nevazeca Sifra za aktiviranje

702752.18 Ventil za komande dijagnosti¢kog rezima
702752.19 Prekida¢ hedera na kombajnu iskljuéen

702752.20 Prekida¢ za put/polje na kombajnu uklju¢en
702752.21 Napon nije stabilan

702752.22 AutoTrac predugo aktivan unazad

702752.23 AutoTrac predugo aktivan ispod donjeg praga brzine
702752.24 Preostra kriva

702752.25 Masina se ne kreée unapred

702752.26 ELX vod nizak (Isklju¢ivanje)

702752.27 Neispravni podaci o stepenu prenosa

702752.28 LoSi podaci o prekidacu za nastavak rada
702752,29 Nevazecéa poruka o prekidacu kontakta

702752.30 Prekida¢ za AutoTrac/navodenje kroz redove za SPFH iskljuéen
702752.31 SPFH prekida¢ za brzo zaustavljanje uklju¢en
702752.32 AutoTrac nije omogucen

702752.33 Odredivanje linije

702752.34 Pracenije linije

702752.35 Nepoznat smer

702752.36 Prevelik prelaz ka GPS-u

702752.37 Izvan reda

702752.38 Istek vremena kretanja senzora

702752,39 Neispravna sekvenca poruke

702752.40 Masina ne mozZe da postigne zadatu krivu putanje
702752.41 GPS brzina masine ne odgovara brzini masine preko to¢kova
702752.42 Nepodudaranje krive trenutne putanje

702752.43 Masina je parkirana

702752.44 Istek vremena poruke komandi pomocnog upravlja¢a
702752.45 Istek vremena poruke statusa pomoénog upravljaca
702752.46 Neispravni podaci prekidaca sedista
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702752.47 Neispravni VIN podaci

702752.48 Neispravni podaci o osovinskom razmaku

702752.49 Istek vremena TCM info poruke

702752.50 Istek vremena poruke o automatizaciji masine
702752.51 Istek vremena poruke o stepenu kotrljanja/skretanja masine
702752.52 Istek vremena poruke o brzini/smeru preko to¢kova
702752.53 Istek vremena podataka o prac¢enju

702752.54 Nepoznata greSka kontrolne jedinice upravljaca
702752.55 AutoTrac Universal (ATU) temperatura izvan opsega
702752.56 AutoTrac predugo aktivan kod upravljanja na Cetiri tocka
702752.57 Masina u "kere¢em hodu"

702752.58 Autorizacija nije dozvoljena

702752.62 Rezervisano

702752.63 Nije potrebna nikakva radnja

ct47125,1705350329514-A6-05MAY 25

Lociranje i otklanjanje neispravnosti

NAPOMENA: AutoTrac sistem je fino podesen kako bi
uspesno radio pri vecini uslova u polju kada se
koriste razlicite vrste priklju¢ne opreme. Ako uslovi
nisu uobiéajeni, napredna podesavanja
omogucavaju rukovaocu da fino podesi sisteme
prema odgovarajuéim uslovima u polju i prikljuénoj
opremi. PodeSavanje osetljivosti upravljanja treba
pokusati pre koris¢enja koraka u slede¢im
scenarijima.

Proverite i otklonite druge probleme pre finog
podeSavanja. Obavite potrebne mehanicke provere i
kalibracije pomocu odgovaraju¢e masine. Ako se ovaj
korak ne izvrsi, moze do¢i do kvarova na masini ili ¢e
rukovalac izgubiti vreme fino pode3avajuci sistem koji
ne moze da se fino podesi.

Preveliko pomeranje to€kova: Ukupne performanse
AutoTrac sistema su prihvatljive, ali se to¢kovi brzo
trzaju napred—nazad.

Agresivno vijuganje: Primecuje se kontinualno
kretanje napred—nazad kada se gleda kroz prednji kraj
masine. Uoceno je kretanje, ali je greSka odstupanja od
putanje prikazana na displeju (udaljenost od AB linije)
Cesto relativno mala.

Sporo vijuganje: Performanse sistema AutoTrac su
vrlo spore pri odrzavanju pravca po liniji i polako dolazi
do bo¢nog vijuganja.

Sporo odredivanje linije: AutoTrac sistem sporo
odreduje liniju. Traktor dugo ostaje sa jedne strane linije
dok se ne poravna.

Agresivno odredivanje linije: AutoTrac sistem
promasuje liniju i nastavlja sa prevelikom
kompenzacijom prilikom odredivanja, zbog ¢ega dolazi
do uskog vijuganja vece frekvencije tokom odredivanja
linije.

Pracenje izvan krive: AutoTrac je spor u rezimu krive
putanje, zbog ¢ega dolazi do sporog vijuganja u odnosu
na Zeljenu liniju. Ova linija Cesto prati putanju ka
spoljadnjem delu Zeljene staze.

Prac¢enje unutar krive: AutoTrac vrSi brze i
visokofrekventne korekcije u rezimu krive putanje, zbog
Cega dolazi do uskog vijuganja ili pracenja ka
unutradnjem delu Zeljene staze.

NAPOMENA: Tehnike lociranja i otklanjanja
neispravnosti potraZite u datotekama pomoci na
ekranu.

Opsta fina podeSavanja

Preporuke za pode3avanje:

e Osetljivost upravljanja: Podesite na 70 pre drugih
podeSavanja. PodeSavajte u prirastajima od 10.

® Osetljivost linije za praéenje: PodeSavajte u
prirastajima od 20.

e Osetljivost linije po pravcu: PodeSavajte u
prirastajima od 10.

® \/odenje pravca: PodeSavajte u prirastajima od 10.

® Brzina odziva upravlja¢a: Pode3avajte u prirastajima
od 10.

e (QOdredivanje osetljivosti: PodeSavaijte u prirastajima
od 20.

e Osetljivost po krivoj: PodeSavajte u prirastajima od
20.

Jedna po jedna vrednost: PokuSajte da podeSavate pri
problemati¢nim uslovima u polju kada je AutoTrac
aktivan prolaskom kroz sledece korake:

1.Poc¢nite sa podrazumevanim fabri¢kim vrednostima.
Vrednost osetljivosti upravljanja je uzajamno
povezana sa vredno$c¢u na kartici Pregled
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navodenja. PokuSajte da koristite vrednost za ovo
podeSavanje koja je sli€na uslovima u kojima radite
(70 za beton, 100 za vecinu uslova i 120 za meku
podlogu). Mozda ¢ete ovu vrednost morati da
podeSavate izvan preporu¢enog opsega.

2.Pri aktivnom AutoTrac sistemu u problemati¢nim
uslovima (brzina, podloga i konfiguracija
pneumatika), povecajte/smanijite osetljivost linije po
pravcu koristeci faktor 10.

3.Ako promenom osetljivosti linije po pravcu ne reSite
problem, ponistite parametar osetljivosti linije po
pravcu. Povecajte ili smanijite vodenje pravca na isti
nacin kao u prethodnom koraku.

4.Ako nijedan od prethodnih koraka nije efikasan,

prelazi preko linije i nastavlja da prekomerno
kompenzuje tokom prijema.

Siroki/uski pretpostavljeni redovi iz prolaza u prolaz —
postoji nedosledan razmak izmedu prolaza, ali
razmak ostaje isklju€en za ceo prolaz, $to dovodi do
konstantnog pomaka za ceo prolaz.

Krivudanje — primecéuje se kontinualno kretanje
napred-nazad kada se gleda kroz prednji kraj
masine.

Preveliko pomeranje to¢kova — ukupne performanse
AutoTrac sistema su prihvatljive, ali se to¢kovi brzo
trzaju napred-nazad.

ct47125,1705350329386-A6-010CT25

ponistite navodenje pravca i povecaijte ili smanjite
brzinu odziva upravlja¢a na isti nacin kao u
prethodnim koracima.

Kombinovanje podeSavanja: Ako prethodna procedura
ne daje zadovoljavajule rezultate, nakon §to vam bude
jasnije kako parametri utiCu na performanse AutoTrac
sistema, isprobajte razli¢ite kombinacije parametara
kada je AutoTrac aktivan.

Carobnjak za dijagnostiku navodenja

Select lssue

AutoTrac Health

Please select the AutoTrac™ Issue you are
experiencing.

Guidance \ %

Diagnostics Wizard |

()] Poor Track Acquisition

i .H Wide or Narrew Guess Rows Pass to Pass
()] Track Oscillation [S-ing)

@) Excessive Wheel Mation

Note: Select "Mext" to continue.

PC689866—UN—26SEP25
Kartica ¢arobnjaka za dijagnostiku navodenja

Carobnjak za dijagnostiku navodenja obezbeduje
postupno lociranje i otklanjanje neispravnosti za
uobicajene probleme sa navodenjem.

NAPOMENA: Carobnjak za dijagnostiku navodenja je
dostupan samo za masine sa konfiguracijom
AutoTrac sistema AT2. Ove informacije su
dostupne na Stranica za AutoTrac stanje u okviru
AutoTrac sistema — AutoTrac reZima.

Izaberite dugme za izbor koje odgovara problemu na
koji nailazite:

® | 08 prijem putanje za navodenje — ili maSina ostaje
na jednoj strani linije dugo pre nego $to se poravna ili
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Resavanje problema sa aktivnim
navodenjem prikljuéne opreme

Aktivno vodenje prikljuénog uredaja

Da biste sprecili pomeranje prikljuéne opreme tokom
zadnjih zaokretanja dok su Aktivho navodenije priklju¢ne
opreme ili AutoTrac automatizacija zaokretanja u toku,
podesite slede¢a podeSavanja:

Kontroler aplikacije 1100 (UCC1)

AutoTrac Only -~
w

AT + Imp Work State

@—

A—AT + Status rada prikljuéne opreme

PC27869—UN—28FEB20

1. lzaberite kontroler aplikacije 1100 u aplikaciji
ISOBUS VT.

2. lzaberite taster PodeSavanje upravljanja priklju¢nom
opremom ili Implement PodeSavanje prebacivaca
priklju¢ne opreme.

3. Izaberite opciju AT + status rada prikljuéne opreme
(A) iz padaju¢eg menija u podeSavanjima Zahtevi za
uklju€ivanje.

Kontroler aplikacije 1100 (UCC2 S.N.

PCXL01C201000-)

Row Entry
Resume Switch Behavior
Engage All & | Engages both machine guidance and implement
W | automation with one press.
Row Entry Mede
RowSense ¢ Initial operating mode when first engaged

Auto switch to RowSense
v Use pericrmance wuning to adjust ransition threshold,

A Disengage steering when work recording off
Use 10 pravent steering while implement is ralsed,

Signal State

Coverage o
- CAN 0

Row Exit
Stay On

Active Implement Guidance will stay on and track the current guidance line even
it AusaTrac disengages, until the selected wrack numbar changes.

a

e
PC28809—UN—20SEP22

A—Polje za potvrdu ,,Onemoguci upravljanje”

1. lzaberite kontroler aplikacije 1100 u aplikaciji
ISOBUS VT.

2. |zaberite softverski taster Aktivna priklju¢na oprema.

3. Izaberite Opcije automatizacije u kartici
PodeSavanije.

4. |zaberite polje za potvrdu "Onemoguci upravljanje
dok je snimanje rada iskljuceno" (A).

ct47125,1705351301467-A6-24SEP25
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Odrzavanje — kalibracije

Odrzavanje i kalibracije

&

PC28795—UN—29AUG22
Odrzavanje i kalibracija

Aplikacija Odrzavanije i kalibracija omoguc¢ava
rukovaocu da podesi servisne intervale i obavi
kalibraciju na komponentama masine.

Prelazak na Odrzavanje i kalibracija

1. Izaberite Meni.

2. Izaberite jeziC¢ak Postavke traktora.

3. Izaberite aplikaciju OdrZzavanje i kalibracija.

ch177nn,1661764883601-A6-29AUG22

Servisne provere

NAPOMENA: Dostupnost funkcije Servisne provere
zavisi od odabira pri kupovini.

Obavljajte servisne provere na ravnom zemljiSu i sa
ugaSenim motorom. Za precizna ocCitavanja, saCekajte
barem 40 minuta posto se motor ugasi pre nego $§to
proverite nivoe te¢nosti.

Svetlo signalizira status kontrolne tacke servisa masine.

® Zeleno svetlo — normalni nivo
® Crveno svetlo — visok ili nizak nivo

Na raspolaganju su sledeée kontrolne tacke:

20 &

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Nivo motornog ulja
B—Nivo rashladne teénosti motora

e Nivo motornog ulja (A)
® Nivo rashladnog sredstva motora (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-A6-07APR17

Servisni intervali

Servisni intervali su podsetnici kada treba obavite
redovno odrzavanje masine.

Izaberite taster Dodaj servisni interval da biste kreirali

novi servisni interval. MoZe biti dodat neograni¢eni broj
servisnih intervala.

Kada je servisni interval kreiran, on se dodaje u spisak i
prikazuje sa nazivom, proteklim vremenom i vrednoScu
intervala.

® Rukovalac bira naziv za identifikaciju odredenog
servisnog intervala.

® Proteklo vreme prikazuje broj proteklih radnih sati od
trenutka resetovanja servisnog intervala.

® |nterval je broj radnih sati izmedu svakog servisa.

Intervali su sortirani od najmanjeg ka ve¢im vremenskim
intervalima. Zatim su sortirani po nazivu, po
alfanumeri¢kom redosledu sa prioritetom datim
brojevima.

Dvadeset sati pre nego $to se istekne vreme za servisni
interval, sistem ¢e informisati rukovaoca da masina
treba uskoro da se servisira. Nakon primanja poruke,
sistem ¢e informisati rukovaoca o predstoje¢em servisu
pri svakom startovanju sve dok se servisni interval ne
ponisti.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-AG-23DEC15

Kalibracije

Koristite ovu aplikaciju da obavite kalibraciju
proklizavanja to¢kova i kalibraciju radara.

Kalibracija radara

W

Kalibracija radara

PC23946—UN—22MAR17

Radarski uredaj treba da bude kalibrisan kada je prvi
put instaliran na masini ili ako postoji razlika izmedu
brzine radara i stvarne brzine kretanja kada maSina radi
nenatovarena na tvrdoj podlozi.

NAPOMENA: U vetrovitim uslovima, pokretni delovi kao
Sto su lis¢e, prasina ili Sljunak, mogu prouzrokovati
netacnu brzinu radara.

Kalibracija proklizavanja to¢kova

&6,

PC23947—UN—22MAR17
Kalibracija proklizavanja tockova

Kalibraciju proklizavanja to¢kova treba izvrSiti ako
postoji neuskladenost brzine radara i brzine voznje kada
vozite neoptereé¢enu masinu po tvrdoj povrsini.

07A-1



Odrzavanje — kalibracije

Kalibraciju obavite dok vozite neoptereéenu masinu po
tvrdoj, suvoj, Cistoj i ravnoj povrsini.

NAPOMENA: kalibracija proklizavanja je moguc¢a samo
na prikljuéenom i kalibrisanom radarskom uredaju.
Uverite se da je brzina radara tacna pre izvodenja
kalibrisanja proklizavanja tockova.

AL70325,0000465-A6-18DEC17
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Odrzavanje — servis

Ciséenje ekrana
VAZNO: Uvek ¢&istite ekran kada je struja iskljuéena.

Ako cistite ekran u toku rada, mozete
neplanirano da odaberete neko dugme.

Kako biste ogistili ekran, iskljugite struju i obriSite ekran
mekanom krpom nakvasenom te€noScéu za &iScenje
koje nije na bazi amonijaka, kao to je John Deere
sredstvo za &iSc¢enje stakla ili viSenamensko €iSéenje.

DX,PC,CLEAN,DISP-A6-210CT16

Vraéanje na fabricke vrednosti

PC20398—UN—09DEC14

Podesavanja za "MenadZer datoteka"

Da biste otvorili opciju "Vraéanje na fabricke vrednosti”,
izaberite opciju "PodeSavanja" pri vrhu aplikacije
"MenadzZer datoteka".

IzvrSite vra¢anje na fabriCke vrednosti prilikom prenosa
monitora izmedu korisnika. Ovim procesom se sa
prikaza uklanjaju svi korisni¢ki podaci i on se ne moze
ponistiti. Korisni€ki podaci uklju€uju podatke za
podeSavanje, podatke o dokumentaciji, informacije o
navodenju, ukupne vrednosti i rasporede prilagodenih
aktivnih stranica. Licence, podeSavanja jezika i
regionalna podeSavanja se ne ponistavaju. Nakon
vracanja je potrebno izvrsiti ponovno pokretanje
sistema.

Vraéanje na fabri¢ke vrednosti na G5 CommandCenter
treba obaviti pre prodaje masine.

Vracanje na fabri¢ke vrednosti treba obavljati na
univerzalnom displeju G5 pre prodaje displeja.

Meni

1. lzaberite Meni.

PC28961—UN—24APR23

2. lzaberite karticu Sistem.

Machine Settings »

Applications >

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Kartica Sistem

3. lzaberite Menadzer datoteka.

PC28785—UN—29AUG22
MenadzZer datoteka

4. |zaberite PodeSavanja.

Podesavanja

PC28970—UN—24APR23

5. Izaberite karticu ,Pode8avanja”.

4 Settings

PC29090—UN—08MAY23
Kartica PodeSavanja

6. Izaberite Zapocni vracanje na fabriCke vrednosti.

i 3

Begin Factory Reset
L J

PC29091—UN—08MAY23
7. Pratite uputstva na ekranu.

ch177nn,1660729958790-A6-150CT25
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