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Introducere

Cuvant inainte

VA MULTUMIM pentru achizitionarea unui produs John
Deere.

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a afla cum sa
utilizati si sa intretineti corect produsul. Nerespectarea
instructiunilor poate provoca leziuni corporale sau
defectarea echipamentelor. Acest manual si
autocolantele de siguranta de pe produsul dvs. pot fi
disponibile si in alte limbi. Consultati www.techpubs.
deere.com (Ag&Turf/JDPS), www.johndeeretechinfo.
com (C&F) sau distribuitorul John Deere pentru a
comanda.

ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte
componenta a produsului dvs. si trebuie sa ramana
impreuna cu acesta in cazul vanzarii.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat in
unitati metrice, cat si in unitafi specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si
organele de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele
de fixare cu specificatii exprimate Tn sistem metric sau
imperial pot necesita o cheie fixa cu dimensiuni
exprimate in sistem metric sau imperial.

PARTEA STANGA SI CEA DREAPTA se determin&
stand cu fata spre directia de inaintare a produsului sau
a instrumentului la deplasarea inainte.

SCRIETI NUMERELE DE IDENTIFICARE ALE
PRODUSULUI (PIN) in sectiunea pentru Specificatii
sau numerele produsului. Inregistrati exact toate
numerele pentru a facilita urmarirea produsului in caz
de furt. Informatiile PIN sunt utile atunci cand comandaj
piese. Pastrati numerele de identificare ntr-un loc sigur
in afara produsului.

GARANTIA este oferita ca parte a programului de
asistenta John Deere pentru clientii care utilizeaza si
intretin echipamentul conform indicatiilor din acest
manual. Garantia este explicata in certificatul de
garantie sau instructiunile pe care trebuie sa le fi primit
la momentul achizitiei.

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
inlocui sau repara produsele proprii care se defecteaza
in perioada de garantie. In unele situatii, John Deere

ofera, de asemenea, imbunatatiri pe teren, deseori fara
costuri pentru client, chiar daca produsul nu mai este in

Marci comerciale

garantie. Daca echipamentul este utilizat abuziv sau
modificat pentru a-i mari performantele fata de
specificatiiile initiale din fabricatie, garantia devine nula
si pot fi refuzate imbunatatirile pe teren.

Daca nu sunteti primul proprietar al acestui produs, este
in interesul dvs. s& contactati reprezentantul John
Deere local pentru a-i comunica numarul de serie al
acestei unitati. Acest lucru va ajuta John Deere sa va
informeze referitor la editii noi sau Tmbunatatiri ale
produselor.

DX,IFC5E-58-05NOV25

John Deere va sta la dispozitie

TS201—UN—15APR13
Satisfactia clientilor este importanta pentru John Deere.

Distribuitorii nostri se straduiesc sa va ofere
componente si servicii in mod prompt si eficient:

* Piese de intretinere si service pentru sustinerea
echipamentului dvs.

» Tehnicieni de service instruiti si instrumentele de
diagnosticare si reparatji necesare pentru lucrari de
service la echipamentul dvs.

* Sunt disponibile piese de schimb John Deere,
servicii de reparatii si informatii pentru intretinere
sau reparatii. Pentru mai multe informatii, accesati
deere.com or deere.ca.

DX,IFC,JDS-58-30SEP25

Marci comerciale

AutoTrac™ Marca comerciala a Deere & Company
CommandCenter™ Marca comerciala a Deere & Company
Field Doc™ Marca comerciala a Deere & Company
FurrowVision™ Marca comerciala a Deere & Company
GreenStar™ Marca comerciala a Deere & Company
iGrade™ Marca comerciala a Deere & Company
iPad™ Marca comerciala a Apple
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iTEC™ Marca comerciala a Deere & Company
JDLink™ Marca comerciala a Deere & Company
John Deere Marca comerciala a Deere & Company
RowSense™ Marca comerciala a Deere & Company
SeedStar™ Marca comerciala a Deere & Company
Service ADVISOR™ Marca comerciala a Deere & Company
StarFire™ Marca comerciala a Deere & Company
Voyager® Marca comerciala a ASA Electronics

ch177nn,1728451133747-58-28MAY 25

Utilizarea si protejarea afisajului

IMPORTANT: Nu spalati sub presiune si nu
scufundati in lichide afisajele CommandCenter
5e John Deere.

Afisajele CommandCenter 5e John Deere si conectorii
asociati, daca acestia sunt cuplati sau conectati, ofera
clasa de protectie IP65 la apa si praf, ceea ce le permite
sa reziste Tn conditiile tipice ale aplicatiilor agricole.
Afisajul poate fi utilizat Tn cabine inchise sau deschise.
Evitati conditiile extreme, cum ar fi spalarea sub
presiune sau scufundarea afisajului in lichide. Cand nu
utilizati afisajul, scoateti-I din utilaj pentru a evita
expunerea prelungita a acestuia la intemperii.

¢ch177nn,1676275764495-58-04MAR25

Libraria de informatii tehnice John Deere

Este posibil ca anumite funciji ale produsului sa nu fie
prezentate in cadrul acestui document, datorita
modificarilor aduse produsului dupa momentul tiparirii.
Inainte de utilizare, cititi cel mai recent manual de
utilizare. Pentru a obtine un exemplar, contactati
distribuitorul sau accesati techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-58-04AUG25

Manualul de utilizare pe ecran

Manualul de utilizare al afisajului G5 este disponibil pe
afisajul din aplicatia Centru de asistenta. Consultati
Asistenta pe ecran din sectiunea Introducere privind
afisajul.

AL70325,000063C-58-04MAR25

Descarcati actualizarile software

Asigurati-va ca afisajul este actualizat cu cel mai recent
software. Actualizarile software sunt disponibile pentru
descarcare de la:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-58-17JUN14
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Recunoasterea informatiilor de siguranta

Respectati instructiunile de siguranta

T81389—UN—28JUN13

Acesta este un simbol de alerta privind siguranta. Atunci
cand vedeti acest simbol pe masina dvs. sau in acest
manual, aveti in vedere potentialul de leziune corporala.

Urmati masurile de precautie recomandate si practicile
de utilizare in siguranta.

DX,ALERT-58-29SEP98

Interpretarea indicatoarelor scrise

A PERICOL

A AVERTISMENT
A ATENTIE

TS187—58—08SEP03
Un indicator scris — PERICOL, AVERTISMENT, sau
ATENTIE — este asociat unui simbol de siguranta-
alarma. PERICOL identifica cele mai mare grad de risc.

Indicatoarele PERICOL si AVERTISMENT sunt
amplasate Tn apropierea zonelor specifice de risc.
Precautiile generale sunt marcate cu indicatorul
ATENTIE. ATENTIE identifica, de asemenea, mesajele
de siguranta din acest manual.

DX,SIGNAL-58-03MAR93

TS201—UN—15APR13
Cititi cu atentie toate mesajele privind siguranta din
acest manual si de pe semnele privind siguranta de pe
tractorul dumneavoastra. Mentineti semnele privind
siguranta in stare buna. Inlocuiti semnele privind
siguranta care lipsesc sau sunt deteriorate. Asigurati-va
ca piesele de schimb si componentele de echipament
noi includ semnele de siguranta curente. Semnele de
schimb privind siguranta sunt disponibile la distribuitorul
dumneavoastra John Deere.

Pot exista informatii suplimentare privind siguranta
incluse pe piese si componente provenite de la furnizori,
care nu sunt reproduse Tn acest manual de utilizare.

Aflati cum sa utilizati tractorul si cum sa folositi corect
comenzile. Nu lasati pe nimeni sa utilizeze magina fara
instruire prealabila.

Mentineti tractorul in stare de functionare adecvata.
Modificarile neautorizate asupra masinii pot dauna
functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de viata
a masinii.

Daca nu intelegeti oricare parte din acest manual si

aveti nevoie de asistentd, contactati distribuitorul John
Deere.

DX,READ-58-01AUG22
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Efectuati intretinerea in conditii de
siguranta

R TS218—UN—23AUG88
Intelegeti procedura de service inainte de a efectua
lucrarea. Pastrati zona curata si uscata.

Niciodata nu lubrifiati, nu reparati si nu reglati masina in
timp ce se deplaseaza. Tineti mainile, picioarele si
imbracamintea la distanta de piesele antrenate.
Decuplati toate sursele de energie si actionati
comenzile pentru a elibera presiunea. Coborati
echipamentul la nivelul solului. Opriti motorul si
securizati utilajul. Daca exista, scoateti cheia,
deconectati bateria si lasati utilajul sa se raceasca.

Sustineti corect orice elemente ale masinii care trebuie
ridicate pentru lucrarile de service.

Pastrati toate piesele in stare buna si instalate corect.
Reparati imediat defectiunile. Inlocuiti piesele uzate sau
defecte. Indepartati orice acumulare de vaselina, ulei
sau reziduuri.

Pe echipamentele autopropulsate, deconectati cablul
de impamantare al bateriei (-) inainte de a efectua
reglaje ale sistemelor electrice sau lucrari de sudura pe
masina.

Pe instrumentele tractate, deconectati cablajele de la
tractor Tnainte de a efectua lucrari de service la
componentele sistemului electric sau lucrari de sudura
pe masina.

Caderile suferite Tn timpul curatarii sau al lucrului la
inaltime pot cauza leziuni grave. Folositi o scara sau o

platforma pentru a ajunge cu usurinta in fiecare zona.
Utilizati puncte de sprijin solide si sigure pentru maini si
picioare.

DX,SERV-58-20JAN26

Utilizati corect treptele si manerele

T133468—UN—15APR13
Preveniti caderea stand cu fata spre masina cand intrati
si iesiti. Mentineti 3 puncte de contact cu treptele,
manerele si barele de mana (mana curenta).

Aveti grija deosebita la alunecare cand lucrati in conditii
de noroi, zapada sau umezeala. Mentineti treptele
curate si fara urme de vaselina sau ulei. Nu sariti
niciodata cand parasiti masina. Nu montati sau
demontati niciodatd o masina Tn miscare.

DX, WW,MOUNT-58-120CT11

Manipularea componentelor electronice si
a suporturilor acestora in siguranta

TS249—UN—23AUG88
Caderea in timpul instalarii sau demontarii
componentelor electronice montate pe echipament
poate cauza vatamari grave. Folositi o scara sau o
platforma pentru a ajunge usor la fiecare loc de
montare. Folositi puncte de sprijin solide pentru maini si
pentru picioare. Nu instalati sau demontati
componentele Tn conditii de umezeala sau inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un
turn sau alta structura tnalta, apelati la un alpinist
autorizat.

Daca instalati sau servisati un catarg al unui receptor de
pozitionare globala utilizat pe un utilaj, folositi tehnici de

02A-2
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ridicare potrivite si purtati echipament de protectie
corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile
de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o
platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER-58-24AUG10

Utilizati displayul electronic in mod
corespunzator

Displayurile electronice sunt dispozitive secundare
destinate sa ajute operatorul la efectuarea operatiilor in
camp, pentru imbunatatirea confortului si pentru
divertisment. Displayurile oferd o gama larga de functii,
sunt utilizate Tn multe aplicatii de sistem pe diferite
masini si pot fi utilizate cu alte dispozitive secundare ca
dispozitivele electronice portabile.

Un dispozitiv secundar este orice dispozitiv care nu este
necesar pentru utilizarea masinii In scopul sau principal.
Operatorul este intotdeauna responsabil pentru
utilizarea si controlul masinii in siguranta.

Pentru a preveni accidentele in timpul utilizarii masinii:

® Pozitionati displayul conform instructiunilor de
instalare. Asigurati-va ca dispozitivul este asigurat si
nu obstructioneaza vederea conducatorului si nu
interfereaza cu comenzile de operare ale masinii.

® Nu lasati displayul sa va distraga atentia. Pastrati-va
vigilenta. Acordati atentie masginii si mediului
fnconjurator.

e Nu modificati setarile si nu accesati functii pentru
care este necesara utilizarea indelungata a
comenzilor afisajului Tn timpul deplasarii masinii.
Opriti masina ntr-un loc sigur si puneti-o in pozitia de
parcare inainte de a incerca astfel de operatiuni.

® Nu reglati niciodata volumul la un nivel atat de ridicat
fncat sa nu mai auziti traficul exterior si vehiculele de
urgenta.

Pentru a sustine utilizarea in siguranta, anumite functii
ale afisajelor pot fi dezactivate, cu exceptia situatiilor in
care deplasarea masinii este restrictionata si/sau a fost
pusa in pozitia de parcare. Trecerea peste aceasta
caracteristica de siguranta poate sa contravina
legislatiei in vigoare si poate duce la deteriorari,
vatamare grava sau deces.

Utilizati functionalitatea disponibilad a afisajului cAnd
puteti face aceasta in conditii de siguranta si conform
instructiunilor furnizate. Respectati intotdeauna regulile
de conducere in siguranta, legislatia statala sau locala
si regulamentele de trafic, cand utilizati orice dispozitiv
secundar.

DX,ELEC,DISPLAY-58-13JAN15

Pastrati distanta fata de echipamentul de
recoltare

/

ES 118704

ES118704—UN—21MAR95
Bara de taiere, melcul, rabatorul si rolele de alimentare
nu pot fi acoperite complet datorita functiei lor. Stati
deoparte de aceste elemente in miscare in timpul
lucrului. Decuplati intotdeauna ambreiajul principal,
opriti motorul si scoateti cheia din contact Thainte de a
efectua lucrari de service sau a desfunda masina.

FX,CUT-58-21DEC90

Utilizarea Tractorului in Conditii de
Siguranta

Puteti reduce riscul de accident urmand aceste masuri
simple de precautie:

e Utilizati tractorul dvs. numai pentru operatii de lucru
pentru care tractorul a fost proiectat, de ex.
impingere, tragere, remorcare, actionare si purtarea
unei varietati de echipamente interschimbabile
proiectate pentru a efectua lucrari agricole.

e Operatorii trebuie sa fie capabili mental si fizic sa
acceseze postul operatorului si/sau comenzile si sa
opereze masina corect si in conditii de siguranta.

® Nu operati niciodata masina cand sunteti tulburat,
obosit sau bolnav. Functionarea corecta a masginii
necesita ca operatorul sa fie pe deplin atent si
constient.

® Acest tractor nu a fost proiectat pentru a fi utilizat ca
vehicul recreational.

e Cititi acest manual de utilizare Tnainte de a utiliza
tractorul si urmati instructiunile de utilizare si
siguranta din manual si de pe tractor.

e Urmati instructiunile de utilizare si lestare din
manualele de utilizare ale instrumentelor dvs., cum
sunt incarcatoarele frontale.

e Urmati instructiunile din manualul de utilizare a
oricarui utilaj sau remorci montate sau tractate. Nu
utilizati o combinatie de tractor-utilaj sau tractor-
remorca decat daca respectati toate instructiunile.

® Asigurati-va ca nu se afla nicio persoana in
apropierea masinii, a echipamentului conectat si a
zonei de lucru Tnainte de a porni motorul sau de a
incepe lucrul.
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e Pastrati distanfa fata de cuplajul in trei puncte sau
fata de atelaj (daca exista), atunci cand acestea sunt
utilizate.

e Tineti mainile, picioarele si imbracamintea la distanta
de piesele antrenate.

Preocupari cu privire la conducerea masinii
e Niciodata sa nu va urcati sau sa va dati jos dintr-un
tractor in miscare.

e Efectuati toate operatiunile de instructaj necesare
inainte de a opera vehiculul.

® Nu permiteti accesul pe tractoare si alte echipamente
copiilor si personalului a carui prezenta nu este
necesara.

® Niciodata sa nu mergeti pe un tractor altfel decat
asezat pe un scaun aprobat John Deere cu centura
de siguranta pusa.

e Mentineti in pozitie toate scuturile/aparatorile.

e Utilizati semnale vizuale si auditive adecvate atunci
cand operati pe drumurile publice.

® Deplasati-va pe marginea drumului inainte de a opri.

® Reduceti viteza atunci cand intoarceti, aplicati
franele individuale, sau lucrati in zone periculoase pe
teren cu denivelari sau pante abrupte.

e Stabilitatea scade atunci cand utilajele atasate se
afla in pozitie ridicata.

e Cuplati Tmpreuna pedalele de frana pentru
deplasarea pe drum.

® Pompati franele atunci cand opriti pe suprafete
alunecoase.

e Curatati regulat aripile si aparatoarele aripilor
(flapsurile de noroi), daca exista. Curatati mizeria
fnainte de a conduce pe drumuri publice.

Scaunul operatorului incalzit si ventilat

e Un scaun supraincalzit poate cauza o vatamare prin
ardere sau deteriorarea scaunului. Pentru a reduce
riscul de arsuri, procedati cu atentie atunci cand
utilizati Tncalzitorul scaunului pentru perioade extinse
de timp, in special daca operatorul nu poate simfj
schimbarea de temperatura sau dureri de piele. Nu
amplasati obiecte pe scaun, cum ar fi o patura,
perna, acoperitoare sau un element similar, ce pot
cauza supraincalzirea scaunului.

Remorcarea sarcinilor

e Fiti atent atunci cand remorcati si opriti sarcini cu
greutate mare. Distanta de oprire creste cu viteza si
greutatea sarcinilor remorcate, precum si in pante.
Sarcina remorcata cu sau fara frane care este prea
grea pentru tractor sau este remorcata prea repede
poate duce la pierderea controlului.

e [uati in consideratie greutatea totala a
echipamentului si sarcina acestuia.

® Prindeti sarcinile tractate numai la cuplajele aprobate
pentru a evita rasturnarea pe spate.

Parcarea si Parasirea Tractorului

e fnainte de demontare, decuplati supapele SCV, priza
de putere, opriti motorul, coboréti instrumentele pe
sol, amplasati dispozitivele de control al
instrumentelor in pozitia neutra si activati in
siguranta mecanismul de parcare, inclusiv clichetul
de parcare si frana de parcare. In plus, daca tractorul
este lasat nesupravegheat, scoateti cheia (daca
existd) si securizati tractorul.

® | asarea transmisiei cuplate intr-o treapta cu motorul
oprit NU va impiedica miscarea tractorului.

e Niciodata sa nu va apropiati de o priza de putere in
exploatare sau de un echipament in exploatare.

e Asteptati oprirea tuturor miscarilor inainte de a
servisa mecanismele.

Accidente Frecvente

Utilizarea fara respectarea masurilor de siguranta sau
utilizarea abuziva a tractorului pot avea ca rezultat
producerea de accidente. Fiti atenti la pericolele legate
de utilizarea tractorului.

Cele mai frecvente accidente care implica tractoare
sunt:

Rasturnarea tractorului

Coliziunea cu autovehicule

Proceduri de pornire necorespunzatoare
Prinderea |la axele prizei de putere

Caderea din tractor

Strivirea si ciupirea in timpul prinderii

DX,WW,TRACTOR-58-25NOV25

Utilizarea sistemelor de ghidare in conditii
de siguranta

Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Opriti
intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare Thainte
de a intra pe un drum public. Nu incercati sa porniti
(cuplati) un sistem de ghidare in timpul transportului pe
un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita
efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient, a
operatiunilor de utilizare. Operatorul este intotdeauna
responsabil pentru traiectoria si operarea in siguranta a
utilajului. Sistemele de ghidare nu detecteaza si nu
previn automat coliziunile cu obstacole, utilajele sau alte
vehicule.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatie care
automatizeaza sistemul de directie al masinii. Aceasta
include, fara a se limita la, AutoTrac, iTEC,
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac, Ghidare
instrument AutoTrac (pasiva), AutoTrac Universal,
Unitate de control AutoTrac, AutoTrac RowSense si
Sincronizare masina John Deere.
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Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si
a celor din jur:

® Niciodata nu incercati sa urcati sau sa coboraii din
masina Tn migcare.

e Verificati daca masina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect.

- Daca utilizati iTEC, Automatizarea intoarcerilor
AutoTrac sau Ghidare instrument AutoTrac
(pasiva), verificati daca au fost definite perimetre
precise.

- Daca utilizati Sincronizare masina John Deere,
verificati daca punctul initial al vehiculului
subordonat este calibrat cu un spatiu suficient
intre masini.

e Ramaneti vigilent si acordaii atentie mediului sau
locatiei de lucru.

® Ori de cate ori este necesar, preluati controlul
volanului pentru a evita pericolele din teren,
persoanele din jur, echipamentele sau alte obstacole
din zona.

® Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea
redusa va poate afecta capacitatea de a conduce
utilajul sau de a identifica persoanele sau
obstacolele aflate pe traseul acestuia.

e Cand selectati viteza utilajului, luati in considerare
conditiile de pe cadmp, vizibilitatea si configuratia
utilajului.

ch177nn,1660716404585-58-23MAY 24

Utilizati corect centura de siguranta

TS1729—UN—24MAY 13
Evitati vatamarea sau decesul prin strivire in caz de
rasturnare.

Aceasta masina este echipata cu o structura de
protectie la rasturnare (ROPS). UTILIZATI centura de
siguranta cand operati cu ROPS.

e Tineti Tncuietoarea si trageti centura de siguranta
peste corp.

® [ntroduceti limba in catarama. Asteptati sa auziti un
clic.

® Trageti de inchizatorul centurii pentru a va asigura ca
centura este prinsa bine.

e Asezati comod centura peste solduri.

Tnlocuiti complet centura de siguranta daca piesele de
montare, catarama, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verifica{i centura de siguranta si elementele de fixare
cel putin o data pe an. Cautati semne de deteriorare a
pieselor de fixare desprinse sau a centurii, precum
taieturi, desirari, uzura extrema sau neobisnuita,
decolorare sau abraziune. Inlocuiti numai cu piese de
schimb care indeplinesc specificatiile pentru utilajul dvs.

DX,ROPS1-58-22AUG13

Parcarea utilajului in conditii de siguranta

R TS230—UN—24MAY89

Inainte de a interveni asupra masinii:

e Coboréti toate echipamentele la sol.

e Opriti motorul si securizati utilajul. Scoateti cheia,
daca este inclusa in dotare, inainte de a lasa utilajul
nesupravegheat.

® Deconectati banda de impamaéantare a bateriei.

® Amplasati o inscriptie "A NU SE UTILIZA" in postul
operatorului.

DX,PARK-58-25NOV25

Scaunul pentru instruire

TS1730—UN—24MAY13
Scaunul pentru instruire, daca este instalat, este
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prevazut numai pentru operatorii instructori sau pentru
diagnosticarea problemelor masinii.

DX,SEAT,NA-58-22AUG13

Utilizarea sistemelor de automatizare a
instrumentului in conditii de siguranta

PC13793—UN—25MAY 11
Nu utilizati sisteme de automatizare a instrumentelor pe
drumuri publice. Opriti intotdeauna (dezactivati)
sistemele de automatizare a instrumentelor inainte de a
intra pe un drum public. Nu incercati sa porniti (activati)
un sistem de automatizare a instrumentelor in timpul
transportului pe un drum public.

Sistemele de automatizare a instrumentelor sunt
proiectate pentru a facilita efectuarea de catre operator,
intr-un mod mai eficient, a operatiunilor de teren.
Operatorul este intotdeauna responsabil pentru
traiectoria masginii.

Sistemele de automatizare a instrumentului includ orice
aplicatii care automatizeaza deplasarea instrumentului.
Acestea includ, fara a se limita la, iGrade si John Deere
Active Implement Guidance™.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului i
a celor din jur:

e \erificati daca masina, instrumentul si sistemele de
automatizare sunt configurate corect.

e Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

® Preluati controlul asupra masinii cand este necesar
sa evitati pericole din cAmp, persoane, echipamente
sau alte obstacole.

® Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea
redusa va poate afecta capacitatea de a conduce

masina sau de a identifica persoanele sau
obstacolele aflate pe traseul acesteia.

ch177nn,1660716425482-58-17AUG22

Evitati lichidele sub inalta presiune

X9811—UN—23AUG88
Inspectati furtunurile hidraulice periodic, cel putin o data
pe an, pentru pierderi prin scurgere, indoituri, taieturi,
crapaturi, abraziune, basici, coroziune, toroane de
sarma expuse sau orice alte semne de uzura si
deteriorare.

Tnlocuiti imediat ansamblurile de furtunuri uzate sau
deteriorate cu piese de rezerva aprobate John Deere.

Lichidele sub presiune scurse pot penetra pielea,
cauzand leziuni grave.

Pentru a evita riscurile, reduceti presiunea inainte de a
deconecta conductele hidraulice sau de alt tip. Etansati
toate conexiunile inainte de aplicarea presiunii.

Verificati daca exista scurgeri folosind o bucata de
carton. Protejati-va mainile si corpul de lichidele sub
fnalta presiune.

in caz de injectie accidentala in piele, solicitati imediat
tratament chirurgical.

DX,FLUID-58-05NOV25

Cititi manualele de utilizare pentru unitatile
de control ISOBUS

Pe langa aplicatiile GreenStar, acest ecran poate fi
utilizat ca dispozitiv de afisare pentru orice unitate de
control ISOBUS care corespunde standardului ISO
11783. Acesta include posibilitatea de a controla
instrumentele ISOBUS. Cand sunt utilizate Tn aceasta
manierd, informatiile si functiile de control de pe ecran
sunt asigurate de catre unitatea de control ISOBUS si
sunt responsabilitatea fabricantului unitatii de control
ISOBUS. Unele dintre aceste funciii pot prezenta
pericole pentru operator sau persoanele din jur. Cititi
Manualul operatorului furnizat de catre fabricantul
controlerului ISOBUS si acordati atentie tuturor
mesajelor de siguranta din manual si de pe produsul
controler ISOBUS inainte de utilizare.
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NOTA: ISOBUS se referd la standardul ISO 11783

ch177nn,1660716458058-58-17AUG22

Evitati accidentele la mersul inapoi

D)
—

R PC10857XW—UN—15APR13
Inainte de a migca masina, asigurati-va ca nu sunt
persoane in calea acesteia. Intoarceti-va si priviti direct
pentru a avea cea mai buna vizibilitate. Apelati la o
persoana care sa va ghideze la mersul ihapoi cand
vizibilitatea este obstructionatd sau in spatii inchise.

Nu folositi o camera pentru a vedea daca sunt persoane
sau obstacole in spatele masinii. Sistemul poate fi
limitat de mulii factori, inclusiv practici de intretinere,
conditii de mediu si domeniul de operare.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-58-30AUG10

Prevenirea electrocutarii si a incendiilor

- O

PC12631—UN—04JUN10
Echipamentele alimentate de baterii sau alte surse de
energie electrica produc socuri electrice, scantei sau
arcuri electrice in caz de scurtcircuit. Scurtcircuitele
electrice pot atinge temperaturi suficient de inalte pentru
a produce arsuri sau a aprinde sau topi materiale de
larga utilizare.

Pentru a preveni leziunile cauzate de socurile electrice
si arsuri sau eventualele incendii, deconectati
intotdeauna bateriile sau celelalte surse de electricitate
de la echipamente Tnainte de a le instala sau de a
efectua lucrari de service asupra acestora:

® Deconectali clema de impamantare (borna negativa
[-]) a bateriei.

® Deconectati si indepartati bateria.

e Intrerupeti alimentarea de la bateria principalé sau
de la altd sursa de electricitate.

® Deconectati sursa de electricitate de la echipament.

intelegeti si respectati toate codurile si reglementérile
locale la instalarea echipamentului electric.

HC94949,0000487-58-27JAN14

Evitati cablurile electrice

PC13658—UN—08NOV11
Antena masinii poate fi suficient de inalta pentru a intra
in contact cu cablurile electrice suspendate la Tnal{ime
mica. Preveniti leziunile grave provocate de
electrocutare:

e Pastrati distanta fata de cablurile electrice
suspendate la Tnaltimi mici atunci cand utilizati sau
transportati masina.

HC94949,0000488-58-24JAN14

Distanta corecta in timpul functionarii
autonome

Pentru a initia autonomia, operatorul de la distanta
trebuie sa se afle la o distanta mai mica de 450 de metri
(1500 ft) de utilaj si de instrument. Nu trebuie sa existe
nicio persoana in cabina atunci cand autonomia este
aprobata de la distanta. Operatorii $i persoanele din jur
trebuie sa se afle la cel putin 16 m (50 ft) de utilaj si de
instrument Tnainte de aprobarea operatiunilor
autonome. Odata ce utilajul si instrumentul functioneaza
in mod autonom, operatorii si persoanele din jur trebuie
sa ramana intotdeauna la o distanta de cel putin 16 m
(50 ft). Operatorii si persoanele din jur nu trebuie sa se
afle niciodata Tn calea utilajului si a instrumentului.
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APY76278—UN—04AUG22
bvvmsit,1656505908907-58-24FEB25

Deplasarea in utilaj in timpul functionarii
autonome

Daca operatorul alege modul Deplasare cu operator,
utilajul 7i va cere operatorului s raméana pe scaun. Nu
va ridicati de pe scaun si nu incercati sa parasiti cabina
platformei operatorului cand utilajul este in miscare.
Utilajul se poate opri brusc oricand. Asigurati-va ca
purtati centura de siguranta in permanenta cand utilajul
este Tn miscare; in caz contrar, se pot produce leziuni.

Sistemul monitorizeaz& comutatorul de prezenta a
operatorului si impune modul de functionare. Daca
operatorul paraseste scaunul in timpul functionarii
autonome, utilajul se opreste, iar autonomia se
dezactiveaza. Sistemul schimba transmisia la pozitia de
parcare, iar motorul ramane pornit. Nu trebuie sa existe
nicio persoana in cabina atunci cand autonomia este
aprobata de la distanta.

bvvmsit,1656506279470-58-27FEB25
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Siguranta in modul autonom

Acest mesaj indica faptul ca operatorul a initiat procesul
de trecere a utilajului de la functionarea manuala la
functionarea complet autonoma.

A WARNING

The autonomy system is
about to be activated.

To avoid bystander injury,
ensure the area around and
under the machinery is
clear before approving
autonomous operation,

APY76282—UN—28JUL22
Avertisment

NOTA: Un mesaj de avertizare privind trecerea la
functionarea autonoma apare dupa apasarea
butonului Start autonomie in Operations Center
pentru dispozitive mobile.

NOTA: Acest lucru este necesar pentru ca sistemul s&
treaca in starea de autonomie activa si pentru a-i
preda utilajului controlul autonom.

bvvmsit,1657202622886-58-03FEB25

Avertisment de siguranta — AutoTrac
detectat

A\ AVERTIZARE

5-a detectat un sistem de ghidare automata.
Cuplarea unui sistem de ghidare pe drumuri
publice poate duce la pierderea controlului
asupra masinii.

Pentru a evita decesul sau ranirea grava,
dezactivati sistemul de ghidare Thainte de a
intra pe drumuri publice.

PC27620—58—23APR20
Acest mesaj apare la pornirea masinilor pe care este
instalat un sistem de ghidare automata.

ch177nn,1660716819242-58-17AUG22

Avertisment de siguranta — Perimetru
netraversabil

A\ WARNING

Approaching Impassable Boundary
The planned path intersects with an impassable
area.

To avoid injury, evaluate surroundings. If
necessary, take control of machine.

(77 Check this box to disable impassable boundary notification for
') this field

PC661534—UN—01FEB25
Intoarcere automata AutoTrac

Acest mesaj apare cand calea utilajului se intersecteaza
cu un perimetru netraversabil in timp ce functia
Intoarcere automata AutoTrac este activa.

¢ch177nn,1738560303121-58-02FEB25

Avertisment de siguranta — Unitate de
control ISOBUS

A\ AVERTIZARE

Controler ISOBUS detectat. Utilizarea
necorespunzitoare poate cauza deplasarea
accidentald a masinii.

Pentru a evita accidentarea grava sau decesul
persoanelor din zond, este necesar sd intelegeti
modul Th care acest afisaj actioneaza functiile
masinii.

Cititi Manualul de utilizare al controlerului
ISOBUS.

PC27622—58—11MAR20
Acest mesaj apare cand sistemul detecteaza un
controler ISOBUS. Pentru mai multe informatii,
consultati sectiunea Cititi manualele de utilizare ale
unitatilor de control ISOBUS din sectiunea Siguranta.

AL70325,0000563-58-19NOV25
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Avertisment de siguranta — Utilizare
incorecta ISO Aux

A\ AVERTIZARE

Operarea incorectd poate cauza deplasarea
accidentala a instrumentului.

Pentru a evita riscul de deces sau accidentari
grave ale unui martor, asigurati-va ca:

- Utilizatorii stiu ce functie este alocata fiecdrei
comenzi

- Comenzile sunt etichetate corespunzator

Selectati ACCEPT pentru a activa ISO Aux.

PC27623—58—11MAR20
Acest mesaj apare atunci cand operatorul activeaza
controlul 1ISO Aux.

AL70325,0000564-58-210CT22

Avertisment de siguranta — Asistentul ISO
Aux

A\ AVERTIZARE

Comenzile masinii raman active Tn Asistent
atribuire.

Selectia necorespunzitoare poate produce
deplasarea neintentionata a instrumentului.
Pentru a evita accidentele:

- Asigurati-va ca zona din jurul masinii este
libera

- Identificati dispozitivele de intrare ISO Aux
disponibile Tn Asistent atribuire Thainte de a
face atribuiri

Selectati "ACCEPT" pentru a activa Asistent
atribuire.

PC27901—58—23APR20
Acest mesaj apare cand afisajul detecteaza o unitate de
control ISOBUS si un joystick compatibile.

AL70325,00005D5-58-03APR20

Avertisment de siguranta — Configuratia
ISO Aux

A\ AVERTIZARE

Configuratia ISO Aux schimbata.
Treceti la pagina Configurare comenzi pentru a
revizui configuratia.

Operarea incorectd poate cauza deplasarea
accidentald a instrumentului.

Pentru a evita riscul de deces sau accidentari
grave ale unui martor, asigurati-va ca:

- Utilizatorii stiu ce functie este alocata fiecirei
comenzi

- Comenzile sunt etichetate corespunzitor

PC27624—58—11MAR20
Acest mesaj apare cand sistemul detecteaza o unitate
de control ISOBUS cu functie ISO Aux sau cand
configuratia de control ISO Aux a fost modificata in
timpul functionarii. De exemplu, s-a adaugat o intrare
sau un instrument suplimentar.

AL70325,0000565-58-210CT22

Avertisment de siguranta — Repornirea
sistemului

A\ ATENTIE

in timpul repornirii sistemului:
- toate aplicatiile vor fi oprite fara preaviz;
- nu se va afiga niciun mesaj de la sistem.

Pentru a preveni accidentele, asigurati-va ca
masina este in Parcare in timpul procesului de
repornire.

Selectati ACCEPT pentru a initia repornirea
sistemului.

PC27625—58—11MAR20
Acest mesaj apare atunci cand afisajul intdmpina o
eroare care necesita repornirea sistemului.

AL70325,0000566-58-210CT22
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Avertisment de siguranta — Instalare
software

A\ ATENTIE

in timpul instalarii software-ului:

- Toate aplicatiile vor fi oprite
- Niciun mesaj de sistem nu va fi afisat

Pentru a preveni accidentele, asigurati-va ca
masina se afla Tn pozitia de parcare si
mentineti alimentarea electrica pe toatd
durata instalarii.

PC27626—58—11MAR20
Acest mesaj apare la inceputul instalarii unui software.

AL70325,0000567-58-210CT22

Deseurile din echipamente electrice si
electronice

PC17530—UN—06AUG13
Produsele marcate cu simbolul pubelei barate sunt
deseuri din echipamente electrice si electronice care nu
trebuie eliminate impreuna cu deseurile casnice sau
municipale nesortate.

Trimiteti echipamentele electrice si electronice
impreuna cu accesoriile si ambalajele acestora la
centrele de reciclare.

HC94949,00007E8-58-16JUN15
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Etichetele de siguranta fara text

Amplasarea etichetelor de siguranta

1

PC28838—UN—200CT22
Gb5Afisajul universal 7S

AN\ [l

PC28839—UN—200CT22
Afisajul universal G5

A—Amplasarea etichetelor de siguranta

ct47125,1666286400647-58-200CT22

intelegerea etichetelor de siguranta fara

text
TCT005498—UN—11SEP12

Pe acest dispozitiv sunt aplicate semne de siguranta
care indica un pericol potential. Riscul este identificat
printr-un simbol grafic intr-un triunghi de atentionare. Un
simbol grafic alaturat ofera informatii despre cum sa
evitati leziunile corporale. Aceste semne de sigurant3,
amplasarea lor pe echipament si un scurt text explicativ
sunt prezentate in aceasta sectiune de Siguranta.

Pot exista informatii suplimentare privind siguranta

incluse pe piese si componente provenite de la furnizori,
care nu sunt reproduse in acest manual de utilizare.

ct47125,1666286428449-58-03MAR25

Cititi manualul de utilizare

--f_\--l

i

—/—

PC28680—UN—11MAY22
e Acest manual de utilizare contine informatii
importante necesare pentru a utiliza dispozitivul in
conditii de siguranta.
e Cititi cu atentie manualul de utilizare inainte de a
utiliza afisajul. Respectati toate regulile de siguranta,
pentru a evita accidentele.

ct47125,1666207682979-58-03MAR25
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Dezvaluiri

Nume de modele si etichete

Numele modelelor si etichetelor de hardware cuprinse
in acest manual de utilizare sunt:

® G5MU - Afisajul universal G5
e G5PU - Afisajul universal G5\

ct47125,1665420655203-58-100CT22

Identificarea codului datei

Codul datei de pe eticheta produsului este indicat printr-
una din metodele urmatoare:

Metoda 1

JOHN DEERE

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
COMPONENT SERIAL NUMBER
XXOOOXXXXXXX

P/N: XXXXXXXX ASSEMBLED IN XXX
MFG P/N: X000000xx (A)DATE CODE: YYYYMMDD
| DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

PC28833R—UN—040CT23
Metoda 1 pe eticheta produsului

YYYYMMDD

| S W W’
© ©

PC25149—UN—20DEC17
Metoda 1 pentru codul datei

A—Cod de data (data fabricatiei)
B—Anul fabricatiei
C—Luna fabricatiei
D—Ziua fabricatiei

Utilizati codul datei (A) de pe eticheta produsului pentru
a identifica data fabricatiei. "YYYY" (B) identifica anul
fabricatiei; "MM" (C) identifica luna fabricatiei; "DD" (D)
identifica ziua fabricatiei.

NOTA: Numarul lunii de fabricatie va face parte din
intervalul 01-12.

Numarul zilei de fabricatie va face parte din
intervalul 01-31.

Cod data
YYYY Anul fabricatiei Exemplu:
2011, 2012, 2013....
MM Numarul lunii pentru | Exemplu:
anul fabricatiei 01, 02, 03...12
DD Numarul zilei pentru | Exemplu:
luna fabricatiei 01, 02, 03...31

Metoda 2

JOHN DEERE

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
COMPONENTSEmALNUMBER
XOOOXXXXXXX

P/N: XXXXXXXX ASSEMBLED IN XXX
MFG PIN: X00000XKX  (A)DATE CODE: YYWW
| DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

PC28834R—UN—040CT23
Metoda 2 pe eticheta produsului

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Metoda 2 pentru codul datei

A—Cod de data (data fabricatiei)
B—Anul fabricatiei
C—Saptamana fabricatiei

Utilizati codul datei (A) de pe eticheta produsului pentru
a identifica data fabricatiei. "YY" (B) identifica anului
fabricatiei; "WW" (C) identifica saptamana fabricatjei.

NOTA: Numérul sdptamanii de fabricatie va face parte
din intervalul 01-52.

Cod data
YY Anul fabricatiei Exemplu:
11,12, 13....
ww Numarul saptamanii | Exemplu:
pentru anul 01, 02, 03...52
fabricatiei

AL70325,0000520-58-040CT23

Notificarea Comisiei Federale pentru
Comunicatii

G5Afisajul universal ™'

Afisaj John Deere de 12,8"

Afigajul universal G5

Afisaj John Deere de 10.1"

Aceste dispozitive trebuie sa fie utilizate asa cum sunt
furnizate de John Deere Ag Management Solutions.
Orice schimbari sau modificari aduse acestor
dispozitive fara aprobarea scrisa expresa a John Deere
Ag Management Solutions pot anula autoritatea
utilizatorului de a utiliza aceste dispozitive.

ch177nn,1660716978548-58-090CT22
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Dezvaluiri

Statele Unite—Notificari pentru utilizator
privind cerintele Comisiei Federale pentru
Comunicatii (FCC)

Afisaj universal John Deere G5

Afisaj universal John Deere G57''S

Aceste dispozitive trebuie sa fie utilizate asa cum sunt
furnizate de John Deere Ag Management Solutions.
Orice schimbari sau modificari aduse acestor
dispozitive fara aprobarea scrisa expresa a John Deere
Ag Management Solutions pot anula autoritatea
utilizatorului de a utiliza aceste dispozitive.

Acest dispozitiv respecta Partea 15 FCC. Utilizarea este
supusa urmatoarelor doua conditii:

(1) Acest dispozitiv nu poate genera interferente
daunatoare si

(2) Acest dispozitiv trebuie sa accepte orice interferente,
inclusiv interferente care pot produce functionarea
nedorita a dispozitivului.

Acest echipament a fost testat si confirmat ca
respectand limitele pentru dispozitive digitale Clasa B,

Uniunea Economica Eurasiatica — EAC

conform cu Partea 15 din Regulile FCC. Aceste limite
sunt menite sa ofere protectie rezonabila impotriva
interferentelor daunatoare intr-o instalatie rezidentiala.
Acest echipament genereaza, utilizeaza si poate emite
energie pe frecvente radio si, daca nu este instalat si
utilizat conform instructiunilor, poate produce
interferente daunatoare cu comunicatiile radio. Cu toate
acestea, nu se ofera nicio garantie ca nu se vor produce
interferente intr-o anumita instalatie. Daca acest
echipament cauzeaza interferente nocive receptiei de
radio sau televiziune, care pot fi determinate prin oprirea
si pornirea echipamentului, utilizatorul este incurajat sa
incerce sa corecteze interferenta printr-una sau mai
multe dintre urmatoarele masuri:

® Reorientati sau relocati antena de receptie.

e Mariti distanta dintre echipament si receptor.

® Conectati echipamentul la o priza dintr-un circuit
diferit de cel la care este conectat receptorul.

Consultati distribuitorul sau un tehnician radio/TV cu
experienta in vederea obtinerii de asistenta.

ch177nn,1660716989167-58-110CT22

Eurasian Economic Union

Product: G5 Universal Display
Model: G5SMU

Eurasian Group Kazakhstan

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Pargque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

PC29164—UN—31JUL23

Afisaj universal G5 EAC in limba engleza

03-2



Dezvaluiri

EBpaszvicknii JkoHoMuyecknin Cor3

WHdopMaumna o NpoayKuMM, MMeloWer 3HaK CooTeeTCTBMA TpeboBaHnAM TeXHWYeCcKux pernamenTtoe EADC
MzrotoeuTtens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
MpoaykT: YHMBepcanbHbli aucnnen G5

Mogenb: GSMU

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe M agpec YNOAHOMOYEHHOrO NpeacTaBnTena Ha TeppuTopui EBpazMicKoro 3KOHOMUYECKoro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KazaxcraH

Appec: r. ActaHa, MMKpopaioH KapaoTkenb, yn. KazauT, A. 1/1, 4-A aTax

Ona nonyyeHna TeXHWYECKoM noanepxKy obpaluaiTecs K aunepy, ob6CnyXUMBaloWeMy Bally OpraHu3aumio.

ERL

PC29170—UN—31JUL23
Afisaj universal G5 EAC in limba rusa
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Dezvaluiri

Eypasnanklk IKOHOMWKANbIK ofak

EA20 TexHWKanblkK WapTTapbiHbiH TananTapbiHa calikecTik benrici bap eHimgep Typanbl aknapaTt
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
©Him: G5 ambeban aucnneii

Ynri: GS5MU

3aywiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazunanblk 3KOHOMMKANbIK 043K ayMarblHAarbl Y3KINeTTi ekingiy ataysl MeH MeKeHXaibl: EBpazunansik
Ton KazakctaH

MexeHxalbl: ACTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafbiH ayaaHol, KazanTt keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabart

TexHUKanbIK Kongay any ywiH aunepre xabpnacbiHbI3.

EAL

PC29175—UN—31JUL23
ct47125,1686771878208-58-31JUL23
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Dezvaluiri

Uniunea Economica Eurasiatica — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Universal Display

Model: G5PU

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29165—UN—31JUL23
G5Afisaj universal P EAC in limba englezé
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Dezvaluiri

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Universal Display

Model: G5PU

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29165—UN—31JUL23
Gb5Afisaj universal ™S EAC in limba rusé
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Dezvaluiri

Eypasvansik 2KOHOMWKaNbIK 0fak

EA30 TexHWKanelK wWapTTapelHblH TananTapeiHa calkecTtik benrici bap eHimaep Typanbl aknapat
©upipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5Plus ambeban aucnneii

Ynri: GSPU

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6yneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazvAnbiK 3KOHOMWKANbIK 008K ayMafFblHAAFb YOKiNeTTi ekingiH ataybl MeH MeKeHXakbl: EBpasuanblk
Ton KaszakcraH

MekeHxalibl: AcTaHa Kanacsl, "KapaeTken" warbiH ayaausl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-Kabat

TexHuKanbik Kongay any ywin aunepre xabpnacbiHbis.

ERL

PC29176—UN—31JUL23
ct47125,1690811532121-58-31JUL23
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Dezvaluiri

UE—Declaratie de conformitate

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA

Prin prezenta, subsemnatul declara ca:

Produsul: G5 Universal
Model(e): G5MU

indeplineste/indeplinesc toate prevederile si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

DIRECTIVA NUMAR METODA DE CERTIFICARE
Restrictii privind substante periculoase 2011/65/UE Articolul 7 al Directivei
Directiva privind compatibilitatea 2014/30/UE Anexa Il a Directivei
electromagnetica

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde si/sau alte documente normative:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982
1ISO 13766-1

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze figierul tehnic de construciie:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Asistenta clienti

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea unica a producatorului.

Locul declaratiei: Urbandale, 1A

Data declaratiei: 28 noiembrie 2022 Nume: Eric Rains
Unitate de fabricatie: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Functie: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669665329618-58-01DEC22
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Dezvaluiri

UE - Declaratie de conformitate

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA

Prin prezenta, subsemnatul declara ca:

Nume produs: Afisajul universal G5 P'us

Model(e): G5PU

indeplineste/indeplinesc toate prevederile si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

DIRECTIVA NUMAR METODA DE CERTIFICARE
Restrictii privind substante periculoase 2011/65/UE Articolul 7 al Directivei
Directiva privind compatibilitatea 2014/30/UE Anexa Il a Directivei
electromagnetica

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde si/sau alte documente normative:
EN 55032
EN 55024
EN 55035
EN ISO 14982
1ISO 13766-1

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierul tehnic de construciie:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Asistenta clienti

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea unica a producatorului.

Locul declaratiei: Urbandale, 1A

Data declaratiei: 28 noiembrie 2022 Nume: Eric Rains
Unitate de fabricatie: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Functie: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669665340574-58-01DEC22
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Dezvaluiri

Declaratie de conformitate — Marea Britanie
Deere & Company

Moline, lllinois, U.S.A.
Prin prezenta, subsemnatul declara ca:

Produsul: Afisajul universal G5
Model(e): G5MU

indeplineste toate prevederile si cerintele esentiale ale urmatoarelor regulamente din Regatul Unit:

Regulament NUMAR METODA DE CERTIFICARE
Reglementarile privind compatibilitatea S.1. 2016 / 1091 Programul 2, modulul A
electromagnetica
Limitarea utilizarii anumitor substante S.1. 2012 / 3032 Partea 2, sectiunea 12
periculoase in echipamentele electrice si
electronice

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde si/sau alte documente normative:

EN ISO 14982 EN55032
ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Numele si adresa persoanei autorizate sa redacteze fisierul tehnic de constructie:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Marea Britanie
EUConformity@JohnDeere.com

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea unica a producatorului.

Locul declaratiei: Urbandale, lowa, SUA

Data declaratiei: 28 Noiembrie 2022 Nume: Eric Rains

Unitate de fabricatie: Deere & Company, Moline, IL 61265 Functie: Global Electronic Hardware Manager

Importator echipamente agricole si de intretinere a gazonului: John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Regatul
Unit

Importator de produse pentru silvicultura: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Regatul
Unit

Importator constructii: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, United
Kingdom

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669665360723-58-01DEC22
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Dezvaluiri

Declaratie de conformitate — Marea Britanie

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Prin prezenta, subsemnatul declara ca:

Produsul: Afisajul universal G5 s

Model(e): G5PU

indeplineste toate prevederile si cerintele esentiale ale urmatoarelor regulamente din Regatul Unit:

Regulament NUMAR METODA DE CERTIFICARE
Reglementarile privind compatibilitatea S.1. 2016 / 1091 Programul 2, modulul A
electromagnetica
Limitarea utilizarii anumitor substante S.1. 2012 / 3032 Partea 2, sectiunea 12
periculoase in echipamentele electrice si
electronice

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde si/sau alte documente normative:

EN ISO 14982 EN55032
ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Numele si adresa persoanei autorizate sa redacteze fisierul tehnic de constructie:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Marea Britanie
EUConformity@JohnDeere.com

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea unica a producatorului.

Locul declaratiei: Urbandale, lowa, SUA

Data declaratiei: 28 Noiembrie 2022 Nume: Eric Rains

Unitate de fabricatie: Deere & Company, Moline, IL 61265 Functie: Global Electronic Hardware Manager

Importator echipamente agricole si de intretinere a gazonului: John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Regatul
Unit

Importator de produse pentru silvicultura: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Regatul
Unit

Importator constructii: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, United
Kingdom

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669665376134-58-01DEC22
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Functionare - introducere afisaj

Afisajul universal John Deere G5 si G5 P''s

PC28491—UN—12AUG22
Afisajul universal G5 (10,1 inchi)

PC28490—UN—26MAY21
Gb5Afisajul universal 7" (12.8 inchi)

PC28511—UN—13JUL21
Componentele afisajului universal G5

A—Butonul de pornire

B—Conector video

C—Port Ethernet

D—Conector cu 26 de pini pentru utilaj
E—Porturi USB

Q)

PC28512—UN—13JUL21
G5Componentele afisajului universal 7“s

A—Butonul de pornire

B—Conector video digital

C—Port Ethernet

D—Conector cu 26 de pini pentru utilaj
E—Porturi USB

F—Conectorul monitorului extins
G—Conector auxiliar cu 26 de pini

Afisajele universale G5 sunt proiectate pentru a oferi un
nivel maxim de productivitate si usurinta in utilizare.
Afisajele universale G5 au o interfata prietenoasa, care
asigura configurarea si pornirea usoara a operatiunilor.
Modelele de afisaj universal G5 sunt modelele de afisaj
G5 (10.1 inchi) si G57'S (12.8 inchi).

Repornirea afigajului universal G5

AATEN]’IE: Evitati potentiala ranire. Asigurati-va

astfel incat utilajul sa fie in modul Parcare si
mentineti alimentarea cu energie electrica pe
durata procesului de instalare. La repornirea
afisajului:

Toate aplicatiile vor fi oprite.
Niciun mesaj de sistem nu va fi afigat.

NOTA: Pentru unele unitéti de control al instrumentului,
este necesara oprirea si repornirea contactului
pentru repornirea corespunzatoare. Utilizarea
butonului de pornire (A) poate provoca probleme de
comunicatie cu aceste unitati de control.

® Pornirea la cald: Are loc la pornirea contactului
masinii in interval de 24 de ore de la ultima pornire a
contactului masginii. Pentru a efectua o pornire la
cald, apasati butonul de pornire. Cand afisajul s-a
oprit, apasati din nou butonul de pornire.

® Pornirea la rece: Are loc daca masina a avut
contactul oprit mai mult de 48 de ore sau cand se
solicita repornirea afisajului prin mesaje pe ecran
(cum ar fi, la schimbarea limbii sau la adaugarea unui
afisaj secundar).

NOTA: Dup4 fiecare 20 de reporniri la cald, afisajul
efectueaza o pornire la rece.

04A-1



Functionare - introducere afisaj

Exista urmatoarele metode suplimentare de a efectua o
pornire la rece:

® Tineti apasat butonul de pornire timp de 4 secunde
pana cand afisajul incepe sa reporneasca.
Intrerupeti alimentarea la afisaj:

a. Deconectati conectorul cu 26 de pini de la afigaj.
b. Deconectati bateria de la masina.

Schimbarea limbii.

Schimbarea formatului numerelor.

Schimbarea unitatilor de masura.

Porturi USB

Pentru o protectie optima impotriva apei si a prafului,
asigurati-va ca capacele USB sunt la locul lor atunci
cand porturile USB (E) nu sunt utilizate.

Monitorul extins

(2]«

KN

Butonul Comutare

PC28687—UN—25AUG22

NOTA: Monitorul extins este disponibil numai pe afisajul

universal G5 CommandCenter si G5™'°.

Monitorul extins este un afigaj secundar utilizat pentru
afisarea unei a doua pagini de rulare active.

AATEN]'IE: Evitati riscul de ranire. Asigurati-va

astfel incat utilajul sa fie in modul Parcare si
mentineti alimentarea cu energie electrica pe
durata procesului de instalare. La repornirea
afisajului:

Toate aplicatiile vor fi oprite.
Niciun mesaj de sistem nu va fi afisat.

NOTA: Finalizati lucrarile de pe orice camp care a fost
deja inceput Tnainte de a instala sau de a
deconecta un afisaj secundar.

La detectarea sau deconectarea unui afisaj secundar,
este necesara repornirea sistemului.

Selectati butonul Transfer pentru a transfera pagina de
rulare activa pe afisajul secundar. Toate functionalitatile
paginii de rulare transferate raman active pe monitorul
extins. Urmatoarea pagina de rulare din setul activ
devine pagina de rulare activa pe afigajul principal.

Posibilitatea de derulare intre paginile de rulare ramane

activa pe afisajul principal; pagina de rulare mutata pe
afisajul secundar este, insa, scoasa din rotatie.

Selectati din nou butonul Comutare pentru a comuta
paginile de rulare active intre afisaje.

ch177nn,1695632376227-58-21MAY24

Structura paginii de rulare

2oy " Seont
e
©) Koo
o= =
o @)= (B)
@so | Ay I il
~ PC28807—UN—20SEP22
Pagina de rulare a afisajului

=0/ i g i
= T srnns | @ |
e ETEETTEE <en TR | e e

A—NMeniu

B—Taste soft de comanda rapida

C—Butoane pentru pagina de rulare urmatoare sau anterioara
D—Centrul de stare

E—Pagina de rulare

F—Bara de titlu / Selectarea paginii de rulare

Meniul (A) afiseaza toate aplicatiile instalate pe afisaj si
masina.

Tastele soft de comanda rapida (B) asigura accesul
rapid la aplicatiile si functiile cel mai frecvent utilizate.

Butoanele pentru pagina de rulare urmatoare si
precedenta (C) permit ciclarea paginilor de rulare
multiple.

Selectaii zona indicata (D) pentru a afisa Centrul de
stare. Vor fi evidentiate informatiile importante pentru
funciiile de afisare, precum puterea semnalului GPS si
datele stocate disponibile.

Pagina de rulare (E) se configureaza prin intermediul
aplicatiei Manager de aspect.

Selectaii bara de titlu (F) pentru a afisa pagina
Selectarea paginii de rulare. Selectati pagina de rulare
dorita din lista cu pagini disponibile.

(Consultati aplicatia Manager de dispunere pentru
informatii privind personalizarea paginii de rulare.)

ch177nn,1663828436979-58-22SEP22
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Functionare - introducere afisaj

Meniu

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Butonul Meniu

Prin selectarea butonului pentru Meniu sunt afisate
toate aplicatiile instalate pe afisaj si pe masina. Selectat;
filele din stdnga pentru a vizualiza diferite grupuri de
aplicatii.

NOTA: Aplicatiile disponibile variaza in functie de
configuratia utilajului.

ch177nn,1661407173231-58-25AUG22

Asistenta pe ecran

O,

APY76313—UN—21SEP22
Aplicatie Centru de Asistenta si Buton de Informatii

Centrul de asistenta este o anexa a Manualului de
utilizare traditional. Cititi Manualul de utilizare inainte de
utilizare. Help Center poate fi accesat n trei moduri:
1.Navigati la aplicatia Help Center

a. Selectati Meniu

b. Selectati fereastra Aplicatie

c. Selectati Help Center
2.Selectati comanda rapida Help Center
3.Semnul de intrebare pentru pagina Aplicatie

ch177nn,1660546277630-58-13JAN24

Centrul de stare

PC28826—UN—22SEP22

Centrul de stare

Centrul de stare se gaseste in bara de titlu si
evidentiaza informatiile importante pentru functiile
afisajului, cum ar fi intensitatea semnalului GPS si
notificarile.

Selectati Centrul de stare pentru a afisa informatii
suplimentare intr-o fereastra derulanta. Centrul de stare
extins asigura accesul rapid la notificari si setari.

NOTA: Data si ora si Stocare date sunt intotdeauna
afisate in Centrul de stare.
Informatiile suplimentare sunt afisate in functie de
configuratia masinii si de notificari.

ch177nn,1660546440934-58-21SEP22

Tastele soft de comanda rapida
R]at (2[0S -=8 &

APY76316—UN—22SEP22
Tastele soft de comanda rapida

Tastele soft de comanda rapida afiseaza informatii de
stare si permit accesul rapid la functiile aplicatiilor.

Tastele soft sunt intotdeauna vizibile Tn partea de jos a
unei pagini de rulare.

(Consultati aplicatia Administrator de amplasare pentru
informatii privind particularizarea barei de acces rapid.)

ch177nn,1660546447921-58-24MAY24

Licente de afisaj

Afisajul necesita licente specifice pentru a rula diferitele
aplicatii pe afisaj.

Licenta Basics

Pentru a utiliza afisajul G5 este necesara o licenta
Basics.

Contactati distribuitorul John Deere pentru a transfera
licenta Basics de pe un afisaj nefunctional pe unul nou.

Daca un afigaj nu are o licenta Basics, accesul este
limitat la aplicatiile de mai jos:

® Manager software
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Limba si unitati
Manager de fisiere
Afisare si sunet

Centrul de diagnosticare

NOTA: Datele nu pot fi exportate fard o licentd Basics.

Licente suplimentare

NOTA: Licentele sunt transferabile numai pentru
echipamente similare. (de ex.

Pentru a debloca funcijile avansate ale afisajului, sunt
necesare licente suplimentare.

Navigati la Licenta

1.Selectati Meniu.

2.Selectati fereastra Sistem.

3.Selectati aplicatia Manager software.

4.Selectatj fereastra Licenta.

Cu licentele valide, sunt disponibile urmatoarele
caracteristici:

AutoPath

AutoTrac

Intoarcere automata AutoTrac
AutoTrac RowSense
Sincronizare date

Ghidare instrument

Partajare date pe teren

Setari ISOBUS TIM
Sincronizare masina John Deere
Control sectiuni

Pentru a achizitiona licente, contactati un distribuitor
John Deere.

Functii demonstrative

In aplicatia Manager software, sunt disponibile functii
demonstrative pentru a incerca funciii pe afisaj. O
lumina albastra in dreptul unei functii indica faptul ca
este activata versiunea demonstrativa.

Versiunea demonstrativa este disponibila din fabricatie
timp de 15 ore de utilizare. De exemplu, versiunea
demonstrativa a AutoTrac incepe contorizarea numai
cand este activata.

Navigati la Funcitii:

1.Selectati Meniu.

2.Selectati fereastra Sistem.

3.Selectati aplicatia Manager software.

4.Selectati fereastra Functie.

Activarile hardware

Activarile hardware sunt instalate din fabrica sau
transferate ca parte a procesului de transfer al activarii
in service. Activarile hardware furnizeaza informatii
software-ului afisajului pentru functionarea corecta a
hardware-ului asociat

ct47125,1705175156960-58-24MAY 24
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Setari afisaj

PC689856—UN—26SEP25
Pictograma Setéri de afisare

Aplicatia Setari de afisare din fila Sistem regleaza unele
configuratii ale afisajului.

Data si ora

] mutti-Display settings (3

Dt & Timat Current Date Bate Format

— "E 03-10-2025 MM DO

Monday . -
ey ol Measure

Timme
argriness Carvend Tine Teme Fommat
o 8:51

- A -
$cmdivy Miede Tia Zone

JTC-62000 America/Chacage |
sl Baplary

PC689859—UN—26SEP25
Fila Ora si data

Informatiile de la aplicatia pentru data si ora sunt
utilizate pentru cateva functii importante ale sistemului.
Printre acestea se numara Tnregistrarea erorilor,
licentele si inregistrarea de date.

Data si ora sunt setate automat daca este conectat un
receptor GPS care receptioneaza un semnal valid. In
acest caz, trebuie sa setati doar fusul orar.

Data si ora curente pot fi gasite in orice moment
selectand centrul de stare in partea de sus a paginii de
rulare principale.

NOTA: Setarea Data si ora afecteazd modul de filtrare
al datelor de ghidare si documentatie pe afisaj si in
software-ul desktop.

Navigarea la Data si ora

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Sistem.

3. Selectati aplicatia pentru Data si ora.

Modificare data curenta

5] mutti-Display Settings (7

Currmnt Dale Bate Format

— * 03-10-2025 - DY
E M onday - -
Usmens ol Weasmne
Time
argniness Current Tinse Time Foemat
P 08:51 m
Sownd O d Harour
i amduy hede Tirme Zone
JTC-6.000 America/ Chaags |

ssuple Baplayy
PC689859—UN—26SEP25
Fila Ora si data

A—Data setata de utilizator
B—Data determinata de GPS

Data poate fi modificatda numai daca nu este conectat un
GPS sau daca semnalul GPS nu este disponibil. In caz
contrar, semnalul GPS determina data.

Formatul datei nu depinde de semnalul GPS si poate fi
modificat oricand.

1.Selectati ziua, luna sau anul.

2.Folositi tastatura pentru a introduce valoarea corecta.

3.Selectati Realizat (Done) pentru a aplica modificarile
sau Anulare (Cancel) pentru a reveni la ecranul
anterior, fara a aplica modificarile.

Format data

1.Selectati caseta Format data.
2.Selectati formatul dorit al datei din lista.

3.Selectati Terminat pentru a aplica modificarile sau
Anulare pentru a reveni la pagina anterioara, fara a
aplica modificarile

Modificare ora curenta

#
&

®

PC689854—UN—26SEP25
Pictograma Modlificare ora curenta

A—Ora setata de utilizator
B—Ora determinata de GPS

Ora curenta poate fi modificatd numai daca nu este
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conectat un GPS sau daca semnalul GPS nu este
disponibil. In caz contrar, semnalul GPS determina ora.

Timp de schimbare

1.Selectati ora sau minutul.
2.Folositi tastatura pentru a introduce valoarea corecta.

3.Selectati Realizat (Done) pentru a aplica modificarile
sau Anulare (Cancel) pentru a reveni la ecranul
anterior, fara a aplica modificarile.

Fusul orar si formatul orei nu depind de semnalul GPS
si pot fi modificate oricand.

Fus orar

1.Selectati un continent sau un ocean si selectatj
Inainte.

2.Selectati o tara si selectati Urmator.
3.Selectati un fus orar si selectati Urmator.
4.Confirmati fusul orar selectat si selectafi OK.

Formatul orei

Utilizati butonul radio pentru a selecta formatul orei de
12 ore sau de 24 de ore.

Limba si numar

Limba si numar se foloseste pentru a schimba formatul
pentru Limba si numar.

Lenguage Formas
Bute & Time Athee Alvernate
I e Engliah J Espahal

[ ™~
b l O Swap Language
Sound Murpber Faemat
o e T
123455 B 123455
Kb Higle Disgplays

PC689858—UN—26SEP25
Fila Limba si numar
® Format limba (activ si alternativ)
® Buton Schimbare limba
® Format numar (punct zecimal sau virgula zecimala)

Selectati oricare dintre file pentru a schimba setéarile.
Navigare la Limba si numar

1.Selectati Meniu.

2.Selectati fereastra Sistem.

3.Selectati Setari afiga;.

4.Selectati Limba si numarul.

Unitatea de masura

e
Priview Unets ol Measure
Lan, 11
Wkt Catagory e
Feen o
units of Measure Datance & mi
Fual gal
Presiure wsi
BriphtRELL fpend b
Matrie
Taris B palfac, giiac. pifac, Blac
Sound Barged Raie paliac, B
Seenperature ¥ sewed Dmglish
Wmghi N
Standiy Mode

e gl

owwe—y

PC689863—UN—26SEP25
Fila Unitate de masura

Pot fi create diferite setari atat pentru display, cat si
pentru controlere, care sunt afisate in ISOBUS VT.
Selectati oricare dintre file pentru a schimba setarile.

Afisajul
Selectati englezesc, metric sau mixt.
VT ISOBUS

5 Display settings () B&3
e 8 Time ouer | mowin

WT Unies of Massure

U Fammr Umits of Maavure a3 Dhiplay

Unéts of Measurement  English |

Erightness Number Fermae 1,234 55 |
Sl Distance | EnghishiMixed English (f, mi |
Area | English/Mixed English (ac, sq i) |
iandly W ’
velurse  Enghish (gal) |

ilvigls Displas

PC689857—UN—26SEP25
VT ISOBUS

Controlerele cu afisare pe ISOBUS VT pot sa aiba
unitati de masura diferite fata de restul displayului.
Debifati caseta Utilizati aceleasi unitati de masura ca
displayul pentru a activa casetele lista pentru:
Unitati de masura

Format numeric

Distanta

Arie

Volum

Masa

Temperatura

Presiune

Forta

NOTA: Este posibil s& utilizati aceleasi unitati de
masura ca si afisajul.
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Luminozitatea

Brighe Mnde
Date & Time s
(e TR T
Lasguage &
Numnber Brightness Secting
o
Uit of Measare P — s - T T
Techaology b Combars
CommardCenter  Bxtended Monitsr Cormerpant Infstainment
Brightnsm
100 100 =0 £ A,
* = = p
L= ) ——
+ & + & + & +
Seandby Mode
Mtciple plays

PC684078—UN—26SEP25
Fila Luminozitate

Mod luminozitate

¢ Modul automat
Modul Auto este setarea recomandata. Aceasta
setare sincronizeaza luminozitatea afisajului cu
comutatorul pentru lumina din cabina. Daca luminile
din cabina sunt stinse, displayul va fi in modul de zi.
Daca luminile din cabina sunt aprinse, displayul va fi
in modul de noapte.

® Modurile de zi si noapte

Selectati unul dintre moduri pentru a preveni
sincronizarea luminozitafji afisajului cu comutatorul
luminii din cabina.

NOTA: Modul selectat nu regleaza strélucirea unui al
doilea ecran. Reglati luminozitatea acelui afisaj prin
setarile sale.

Setari luminozitate

Selectati oricare buton pentru setare pentru a afisa o
pagina pop-up pentru modul de luminozitate
corespunzator.

® Zilnic

® Noapte

Pentru setarile de Zi sau de Noapte, puteti regla
procentul de luminozitate diferit:

® Tehnologie de precizie si confort
e Vizibilitate

Sunet
Date & Tima [T — """'":‘.’,".:‘.",'3..“"""‘ R —
Langusge b 1% |
Lingeag 3
el il + & . & +
Brighineis - o =
- L~ IEN
Sranchy Wode
Multiple Doy

PC689861—UN—26SEP25
Fila Sunet

Modificati volumul afisajului prin selectarea butoanelor
de crestere (+) sau de reducere (-) aplicabile pentru:
e CommandCenter

e Consola din colf

o |nfodivertisment

Modul in asteptare

Mansby Made
Date & Time

- | (@) standhy
Wity of Measure
Erighiness
tound
|

Muleple Dl

PC689862—UN—26SEP25
Fila Mod standby

NOTA: La autocisterne de stropit, modul in asteptare
nu este disponibil. Butonul modului in agteptare se
utilizeaza pentru a opri afisajul.

Utilizati modul standby pentru a pune afisajul intr-un
mod de economisire a energiei.
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Afisaje multiple

Fettingy

Date & Time

Advanced Setup None
Language & iy Mode Other Drsgiayt Detecied
Bumber
unils o Measre Fumetions ON/OFF Priority

Frecision Ag Applications ON Priority 1
Brightmeis ISOBUS [mplament Viewer 1 oM Priosity 1

1SOBUS [mplement Viewer 2 OFF
a— 1508US Certificaton oM

Task Controller ON Prigsity 1
Staniby File Serves ON Prigrity 1

I Wbultiphe Displanys Bt

Fila Afisaje multiple

PC689860—UN—26SEP25

NOTA: NU se recomandad modificarea individuald a
acestor setari.

Afisajele multiple de pe un utilaj sunt adesea folosite
pentru a furniza simultan diferite tipuri de informatji
operatorului, facilitdnd controlul, monitorizarea si
procesul decizional.

Existd doua moduri de utilizare a afisajelor multiple.
Ambele afisaje pot fi afisaje pentru agricultura de
precizie sau unul dintre ele

poate fi un afisaj pentru agricultura de precizie, in timp
ce celalalt este un monitor extins. Configurarea setarilor
pentru afisajele multiple este necesara numai atunci
cand se utilizeaza doua afisaje pentru agricultura de
precizie, nefiind necesare modificari pentru un monitor
extins.

La tractoarele 8R, de exemplu, se utilizeaza mai multe
afisaje. Aceste afisaje pot fi configurate in doua moduri.

1.CommandCenter este integrat cu monitorul extins
optional. Ambele monitoare functioneaza cu acelasi
procesor, astfel incat nu este nevoie sa configurati
setarile pentru afisajele multiple.

2.CommandCenter este asociat cu un afisaj universal
G5. Fiecare afisaj are propriul procesor, astfel incat
trebuie configurate setarile pentru mai multe afisaje.

Afisajul CommandCenter serveste ca interfata
principala pentru monitorizarea si controlul operatiunilor
utilajului si pentru afisarea informatiilor precum
ghidarea, setarile utilajului, comenzile utilajului si datele
de performanta. Monitorul extins, montat de obicei in
partea dreapta a cabinei, poate fi utilizat pentru a afisa
informatii suplimentare, cum ar fi imagini de la camere,
documentatie, cartografiere pe teren sau instrumente
de diagnosticare.

Daca este necesara configurarea individuala a funcfiilor,
activati sau dezactivati functiile utilizand comutatoarele.
Apoi selectati o Prioritate pentru fiecare functie.

Aplicatii pentru agricultura de precizie

O aplicatie pentru agricultura de precizie este o aplicatie
de afigsare, care utilizeaza solufji tehnologice bazate pe
date pentru agricultura de precizie. Aceste aplicatii sunt
concepute pentru a-i ajuta pe fermieri sa ia decizii in
cunostinta de cauza pentru a optimiza exploatarea.

Aceste aplicatii le permit fermierilor sa colecteze date in
timp real, sa utilizeze cartografierea campului, sa
analizeze variabilitatea campului si sa implementeze
practici de gestionare specifice pentru a spori
productivitatea, a reduce costurile de producitie, a
minimiza impactul asupra mediului si a imbunataj
sustenabilitatea generala a fermei.

Profitati de aplicatjile de agricultura de precizie pentru a
creste eficienta, a lua decizii mai precise si a obtine
rezultate mai bune. Aplicatiile pentru agricultura de
precizie includ AutoTrac, Controlul sectiunilor si
Documentatie.

Vizualizare instrument ISOBUS

Functia Vizualizator instrument ISOBUS stabileste daca
pe CommandCenter pot fi afisate interfetele terminalului
virtual (VT).

Vizualizare instrument ISOBUS 2

NOTA: Dacé un monitor extins nu este conectat,
comutatorul Vizualizator instrument ISOBUS 2 este
afisat cu gri.

NOTA: Vizualizator instrument ISOBUS 2 necesitd un
abonament Premium.

Functia Vizualizator instrument ISOBUS 2 stabileste
daca CommandCenter poate afisa o interfata VT pe un
monitor extins.

Certificare ISOBUS

Comutatorul Certificare ISOBUS dezactiveaza utilizarea
monitorului original GreenStar pe afisajul G5. Pentru a
activa utilizarea monitorului original GreenStar,
dezactivati functia Certificare ISOBUS.

Controler de sarcini

IMPORTANT: NU activati aplicatiile agricole de
precizie pe ambele afisaje. Ghidarea si alte
aplicatii nu vor functiona corect.

NOTA: Vizualizare instrument ISOBUS este cunoscuts,
de asemenea, ca VT ISOBUS pe afisajele
GreenStar 2 si GreenStar 3.

Controlerul de sarcini (CS) stabileste daca
CommandCenter poate trimite si primi comenzi CS prin
unitatile de control ale instrumentului. Aceasta include
mesajele functiei Controlul sectiunilor.

Server de figiere
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NOTA: Atunci cand utilizafi afisaje multiple, asigurati-va
ca Serverul de figiere este activ doar pe un afisaj.

Serverul de figiere face schimb de fisiere sau date
arbitrare intre masina si instrument, ca de exemplu
fisiere de configurare, tabele de fertilizatori si fisiere de
limba. Serverul de figiere necesita o unitate USB pentru
a functiona. Datele transmise de la instrument sunt
stocate pe unitatea USB, in directorul Fileserver.

Setarea Prioritate

NOTA: Pentru a vizualiza prioritatea pe fiecare afisaj,
selectati butonul Terminal virtual din Centru stare.

Setarea Prioritate, cunoscuta si ca Instanta de
functionare, determina prioritatea afisajului la
incarcarea diferitelor functii. De exemplu, daca
Vizualizatorul instrumentului din CommandCenter are o
Prioritate 1 si GreenStar 3 2630 are o Prioritate
(Instanta de functionare) 2, atunci instrumentele
ISOBUS apar de cele mai multe ori pe
CommandCenter.

ZIDXK1X,1759230099081-58-060CT25

Administrator amplasare

PC28704—UN—25AUG22
Administrator amplasare

Utilizati aplicatia Administrator amplasare pentru a crea
si modifica pagini de rulare si bare de comenzi rapide,
astfel incat informatiile si functiile importante sa poata fi
accesate de pe pagina principala.

Paginile de rulare sunt compuse din "module” (blocuri
care contin informatji si butoane). Modulele pot fi
adaugate, eliminate si rearanjate pe o pagina de rulare.

Paginile de rulare sunt grupate pentru a crea seturi de
pagini de rulare. Seturile de pagini de rulare pot fi create
pentru o operatiune (plantare sau arat) sau pentru
preferintele diferitilor operatori.

Pot fi create si salvate pagini de rulare nelimitate. Puteti
crea un numar nelimitat de seturi de pagini de rulare cu
pana la zece pagini de rulare per set.

Paginile de rulare personalizate pot fi importate de pe
alt afisaj G5 de aceeasi dimensiune. Paginile de rulare
importate sunt disponibile in fereastra Toate paginile de
rulare.

Navigarea la Managerul de aspect

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Administrator amplasare.

Seturile de pagini de rulare

PC15336—UN—10JUL13

Seturile de pagini de rulare

Seturile de pagini de rulare sunt o colectie de pana la
zece pagini de rulare grupate pentru o operatiune, cum
ar fi de plantare sau arat. Doar paginile din setul de
pagini de rulare activ sunt afisate la derularea paginilor
de rulare de pe pagina principala.

Selectati un set de pagini de rulare pentru a afisa pagina
Editare set de pagini de rulare.

Adaugarea unui set de pagini de rulare

®

PC28705—UN—25AUG22
A—Creare set nou
B—Schimbare set activ

Selectaii butonul Creare set nou (A) pentru a crea un
set de pagini de rulare nou. Selectati butonul Schimbaj
setul activ (B) pentru a selecta un set de pagini de rulare
existent.

Editarea paginilor de rulare dintr-un set de pagini de
rulare

2 8 @ & @
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—Butonul Editare
B—Buton de duplicare
C—Butonul Sus
D—Butonul Jos
E—Buton de stergere

Selectaii una dintre paginile de rulare pentru a afisa un
rand de butoane pentru editarea paginii de rulare
respective.

Selectati butonul de editare (A) pentru a schimba
modulele de pe pagina de rulare.

Selectati butonul de duplicare (B) pentru a crea o noua
pagina de rulare cu aceleasi module.

Selectaii butoanele Sus si Jos (C si D) pentru a schimba
ordinea paginilor de rulare. Ordinea paginilor de rulare
este utilizata la derularea paginilor de pe pagina
principala.
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Selectaii butonul de eliminare (E) pentru a sterge
pagina de rulare din setul de pagini de rulare. Pagina de
rulare este eliminata din setul de pagini de rulare, dar
ramane disponibila pe lista Toate paginile de rulare.

NOTA: Butonul de eliminare nu este afisat daca in setul
de pagini de rulare existad doar o pagina de rulare.

Editarea seturilor de pagini de rulare

Editati numele, bara de comenzi rapide atribuite sau
adaugati pagini de rulare suplimentare la un set de
pagini de rulare.

Nume pagina de rulare

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Butonul Editare
B—Butonul Includeti pagini de rulare suplimentare

Fiecare pagina de rulare trebuie sa aiba un nume
distinct. Selectati butonul de editare (A) pentru a denumi
sau a redenumi setul de pagini de rulare.

Selectati butonul de editare pentru a adauga sau a
modifica bara de comenzi rapide atribuite setului de
pagini de rulare.

Selectati butonul Includeti pagini de rulare suplimentare
(B) pentru a adauga o pagina de rulare existenta la un
set de pagini de rulare.

Barele de comenzi rapide

Qoar= iz =0 [

o mass | oowan e

APY76316—UN—22SEP22
Bara de comenzi rapide

Bara de comenzi rapide este o colectie de taste soft de
comanda rapida care afiseaza informatii privind starea
si ofera acces rapid la funciiile aplicatiei. Bara de
comenzi rapide afiseaza maximum noua taste soft de
comanda rapida.

Utilizati fila Bare de comenzi rapide pentru a selecta,
edita sau crea o bara de comenzi rapide. Barele de
comenzi rapide pot fi importate utilizand aplicatia
Manager fisiere.

©
®

PC28708—UN—25AUG22
Editare bard de comenzi rapide

A—Butonul Creare comanda rapida noua
B—Butonul Mutare comanda rapida
C—Buton pentru eliminarea comenzii rapide

Editare bara de comenzi rapide

Comenzile rapide pot fi adaugate, sterse si rearanjate
pe bara de comenzi rapide.

NOTA: Aceeasi comand4 rapida poate fi plasatd pe
bara de comenzi rapide o singura data.

Selectafi butonul Creare comanda rapida noua (A)
pentru a crea o bara noua de comenzi rapide si a alege
aplicatiile cu cel mai potrivit continut. Cautati pe lista
comanda rapida cu functia dorita si selectati butonul
Adaugare.

Odata adaugata la bara de comenzi rapide, selectati
comanda rapida pentru a o evidentia. Apasati si glisati
butonul Mutare comanda rapida (B) pentru a o muta
intr-o zona deschisa.

Pentru a elimina o comanda rapida, selectati comanda
rapida pentru a o evidentia si selectati butonul Eliminare
comanda rapida (C).

Toate paginile de rulare

PC15340—UN—10JUL13

Toate paginile de rulare

NOTA: Paginile de rulare pot fi importate si exportate cu
ajutorul aplicatiei Manager de figiere.

Fila Toate paginile de rulare afiseaza toate paginile de
rulare create pe afisaj. Fila include paginile de rulare
actuale care se afla in setul activ, precum si paginile de
rulare care sunt utilizate in alte seturi de pagini de
rulare.

Editare pagina de rulare
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A—Butonul Editare

B—Buton de duplicare

C—Buton de stergere

Selectati una dintre paginile de rulare pentru a afisa un
rand de butoane pentru editarea paginii de rulare
respective.

Selectati butonul de editare (A) pentru a schimba
modulele de pe pagina de rulare.

Selectati butonul de duplicare (B) pentru a crea o noua
pagina de rulare cu aceleasi module.

Selectafi butonul de eliminare (C) pentru a sterge
pagina de rulare de pe afisaj. Astfel pagina de rulare va
fi eliminata permanent de pe afisaj si din setul activ.

NOTA: Butonul de eliminare nu va fi afisat dacd este
selectata pagina de rulare implicita.

Crearea unei pagini de rulare noi

PC28710—UN—25AUG22

Butonul Creare pagind de rulare noud
Selectati butonul Creare pagina de rulare noua pentru a
crea 0 pagina de rulare noua.
Adaugare, editare sau duplicare pagini de rulare

Aceeasi interfata este afisata la adaugarea, editarea
sau duplicarea unei pagini de rulare. O pagina de rulare
noua incepe goala, in timp ce paginile de rulare
duplicate sau editate au module existente.

Nume pagina de rulare

® ®

A—Butonul de adaugare modul
B—Butonul Editare

PC28707—UN—25AUG22

Fiecare pagina de rulare trebuie sa aiba un nume
distinct. Selectati butonul Editare (A) pentru a denumi
sau redenumi pagina de rulare.

Adaugare modul

Selectati butonul de adaugare modul (B) si alegeti
aplicatia cu continutul corespunzator. Alegeti din lista
modulul cu informatiile dorite si selectati butonul
Adaugare.

NOTA: Acelasi modul poate fi plasat doar o datd pe o
pagina de rulare.

NOTA: Incepeti cu modulele mai mari inainte de a
adauga modulele mai mici in spatiul existent.

Utilizati o griléd pentru a determina spatiul necesar
pentru un modul.

Rearanjare module

©

Mutare modul

PC28712—UN—25AUG22

Dupa adaugarea la pagina de rulare, selectati modulul
pentru a-l evidentia. Apasati si trageti cu degetul
modulul pentru a-l muta intr-o zona libera.

Eliminare modul

{ ﬁ Remove J
PC28711—UN—25AUG22

Butonul de stergere modul

Selectati modulul pentru a-l evidentia si selectati butonul
Eliminare.

Navigarea prin paginile de rulare de pe pagina
principala

PC28713—UN—25AUG22
Bara de titlu

PC28714—UN—25AUG22

Butoanele Inainte si Inapoi

A—Bara de titlu
B—Butoanele Pagina urmatoare de rulare si Pagina anterioara de
rulare

Daca in setul activ de pagini de rulare sunt mai multe
pagini de rulare, exista mai multe modalitati de a alege
care pagina de rulare sa fie afisata pe pagina principala.

Bara de titlu (A)
Selectati bara de titlu din partea de sus a paginii
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principale pentru a afisa o lista cu toate paginile de
rulare care fac parte din setul activ de pagini de rulare.
Selectati o pagina de rulare pentru vizualizare, creati o
pagina de rulare noua, editati setul de pagini de rulare
sau selectati un set diferit de pagini de rulare pentru
vizualizare.

Butoanele pentru pagina de rulare inainte si inapoi
(B)

Selectati sageata din stanga sau sageata din dreapta
pentru a naviga prin paginile de rulare.

Glisare cu degetul (C)

Glisati cu degetul la stAnga sau la dreapta peste afisaj
pentru a parcurge paginile de rulare.

ct47125,1705180682155-58-13JAN24

Utilizatori si acces

PC28700—UN—25AUG22
Utilizatori i acces

Functia Utilizatori si acces gestioneaza setarile
profilurilor de utilizator pentru blocarea accesului
utilizatorilor la anumite functii.

Pagina Profiluri de utilizator

® Schimbati profilul de afisaj si setati un cod de
identificare personala (PIN) pentru accesul
administratorului.

Pagina Grupuri de acces

e Stocheaza funcijile afisajului care sunt blocate.

Fila Cod PIN de securitate

® Permite blocarea afisajului. Pentru accesarea
afisajului, este necesar un PIN de operator sau
administrator.

Navigarea la Utilizatori si acces
1. Selectati Meniu.
2. Selectati fereastra Sistem.

3. Selectati aplicatia Utilizatori si acces.

Profiluri utilizator

A—Profil administrator
B—Profil operator

d)

PC28701—UN—25AUG22

Displayul poate fi setat pe unul din cele doua profiluri,
administrator sau operator. Profilul activ este afisat
deasupra listei cu profiluri.

Profil Administrator (A)

Profilul administrator este setat intotdeauna la grupul cu
acces deplin. Acesta confera accesul nelimitat la toate
functiile si posibilitatea de a bloca si debloca funcitii in
profilul operator. Un PIN poate fi setat pentru a bloca
accesul utilizatorilor la profilul administrator.

Profil Operator (B)

Profilul operator este setat intotdeauna la grupul cu
acces limitat. Profilul este restrans doar la funcitiile
pentru care i este acordat accesul. Profilul operator
trebuie sa fie un profil activ, iar profilul administrator
trebuie sa aiba un PIN pentru blocarea funcitiilor.

Schimbare profil activ

® ©® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Butonul de schimbare a profilului

B—Butonul Editare

C—Butonul de vizualizare

Selectafi butonul de schimbare a profilului (A) si
selectati profilul din lista.

NOTA: Dacé nu a fost creat un PIN pentru profilul
administrator, acesta trebuie introdus atunci cand
se face trecerea de la profil operator la profil
administrator.

Adaugare/Schimbare PIN

Selectati butonul de editare (B) pentru profilul
administrator. Selectati butonul de adaugare/schimbare
PIN.

Grup de acces

Utilizati Grupuri de acces pentru a seta, vedea sau
modifica drepturile de acces la un grup cu acces limitat.

Grup cu acces deplin

Grupul cu acces deplin poate sa utilizeze toate funciiile
de pe afisaj. Grupul cu acces deplin nu poate fi editat.
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Grup cu acces limitat

Grupul cu acces limitat poate avea accesul la anumite
funciii restrictionat de catre administrator. Grupurile cu
acces limitat pot fi editate doar daca profilul de
administrator este activ.

Editare drepturi de acces

PC28703—UN—25AUG22
A—Simbol de deblocare
B—Pictograma de blocare

Pentru fiecare aplicatie afisata, in lipsa vreunei functji
blocate va fi afisat mesajul "None Locked" (Niciuna
blocata). Atunci cand functiile sunt blocate, acestea sunt
afisate sub numele aplicatiei si pictograma se va
modifica pentru blocat.

Selectati o aplicatie pentru evidentiere si selectatj
butonul de editare.

Pagina de editare grupuri de acces afiseaza o lista cu
funcitii care pot fi blocate sau deblocate prin selectarea
comutatorului de blocare/deblocare din dreptul fiecarei
functii. Salvati modificarile efectuate grupurilor de acces
inchizand aceasta pagina.

Cod PIN de securitate

Atunci cand aceasta functie este activata, un numar de
identificare personala (PIN) este necesar pentru
accesarea functiilor afisajului. Puteti configura coduri
PIN separate pentru profilurile de administrator si
operator.

Daca se efectueaza o resetare a datelor la valorile din
fabricatie sau o recuperare a sistemului pe afisaj,
codurile PIN ale operatorilor se pierd. Codul PIN de
administrator este salvat si afisajul ramane blocat dupa
pornire.

Acces temporar

Afisajul trece in modul de acces temporar dupa ce
operatorul introduce cinci coduri PIN incorecte. Toate
funcitiile afisajului sunt disponibile timp de 24 de ore de
functionare. Dupa expirarea perioadei de acces
temporar, veti avea nevoie de un cod master de
deblocare pentru a debloca afigajul.

Obtinerea unui cod master de deblocare
1. Autentificati-va in contul dvs. la myjohndeere.com.
2. Selectati StellarSupport.

3. Selectati Echipamente agricole si de intretinere a
gazonului.

4. Selectati Gestionare produs in sectiunea Afisaje,
unitatea de control al aplicatiilor.

5. Selectati Afisaj.
6.

Displays, Applicstion Cantroker

PC671854—UN—06MAY25
Butonul "i"

A—Butonul "i"

Selectati afisajul blocat si apoi butonul "i" de pe
partea dreapta.

Activation Detail Feavsssss

Produci o Aotvation Code

Basics (A M2 B84minugS-11g3vhem-5bsTvizeén

Rtrieve Code -.—@

oR

PC26539—UN—21NOV18
A—Butonul Recuperare cod

7. Introduceti codul concurent de pe afisaj si apoi
selectati butonul Recuperare cod (A) pentru a obtine
un cod master de deblocare.

. Fergot Pin @

To Reset Your PIN(s):

l.bgl'ﬂ L0 YO CUSLOMEr Account o obtain a Master Unlock Code.
Al user PINs will reset and

Sacurity PIN Code will be turned off upon successiul unlocking.

Display Serfal Mumber Challenge Code

PCGUGUASD0028 3sdrsrbf

@
‘_L M Cancel . Unlack J

PC26540—UN—21NOV18

Master Unlock Code

B—Cod master de deblocare

8. Pe afisaj, introduceti codul master de deblocare (B).

ct47125,1705179427031-58-06MAY 25

Setarile wireless

—
-

PC28801—UN—29AUG22
Setérile wireless

Folositi Setarile wireless pentru a va conecta la o retea
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wireless sau a crea o retea wireless pentru a conecta
dispozitive mobile la utilaj. Aplicatia Setari wireless
utilizeaza un modem JDLink sau un adaptor USB
wireless.

NOTA: Functionalitatea paginii Setdri wireless este
disponibila pentru modemul JDLink doar atunci
cand modemul sau John Deere Modular Telematics
Gateway este ,activ” pe magistrala CAN a utilajului.

Functionalitatea Setari wireless nu este disponibila
atunci cand modemul JDLink este conectat la utilaj
numai prin Ethernet. Modemul JDLink trebuie sa fie
conectat la reteaua CAN a utilajului pentru ca aceasta
functionalitate sa functioneze.

Navigati la Setarile wireless

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Sistem.

3. Selectati aplicatia Setari wireless.

Consultati asistenta pe ecran pentru instructiuni privind
stabilirea unei conexiuni masina la wireless sau
dispozitiv mobil la magina.

Conexiune utilaj la wireless
-

PC24041—UN—05APR17
Conexiune utilaj la wireless

NOTA: Se poate utiliza un adaptor de internet wireless
extern pentru a stabili o conexiune intre magina si
wireless. Contactati distribuitorul John Deere
pentru o lista de dispozitive compatibile.

Conexiunea masina la wireless conecteaza masina la o
retea wireless, utilizand modemul JDLink.

Utilizati Conexiune masina la wireless pentru
urmatoarele:

Actualizarile software Over-the-Air
Diagnostice de la distanta

Acces de la distanta la afisaj (RDA)
Licente online

Sincronizare date utilizand un punct de acces
personal

NOTA: Conexiune masind la wireless este dezactivata
cand este in uz aplicatia Sincronizare magina John
Deere.

Dispozitiv mobil la utilaj

)

PC24042—UN—05APR17
Dispozitiv mobil la utilaj

Conexiunea dispozitiv mobil la masina stabileste o retea
wireless cu ajutorul modemului JDLink pentru a conecta
dispozitivele wireless la masina.

Utilizati conexiunea dispozitiv mobil la masina pentru
urmatoarele:

e John Deere Connect Mobile

NOTA: Conexiune dispozitiv mobil la masind este
dezactivata la tractoare cand este in uz aplicatia
Sincronizare masina John Deere. Operatorii
tractoarelor trebuie sa utilizeze aplicatia
Sincronizare masina pentru a se conecta la refeaua
vehiculului lider.

ZIDXK1X,1749533996335-58-200CT25

Setari port COM
‘ g ‘
p% =~

Setari port COM

PC28803—UN—29AUG22

Aplicatia Setari port COM se utilizeaza pentru
configurarea semnalului RS232, astfel incat sa fie
posibila comunicatia dintre afisaj si diferitele unitati de
control sau dispozitive.

Navigarea la Setari port COM

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Sistem.

3. Selectati aplicatia Setari port COM.

NOTA: Pentru a conecta dispozitivele la porturile COM,

este nevoie de un cablaj suplimentar. Contactati
distribuitorul John Deere.

Afisajul este dotat cu doua porturi COM seriale pentru
conectarea la urmatoarele tipuri de dispozitive:

Field Doc Connect

Receptor sistem de pozitionare globala (GPS)
Senzori de azot (N) (fabricanti: Yara si Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Cantarul camionului de boabe
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Cerinte pentru Field Doc Connect

e Viteza de transfer este setata la 9600.

e inregistrarea datelor la unitatea de control Raven
este pornita.

® Valoarea de declansare a jurnalului de date este de
sub 3 secunde (se recomanda 1 secunda sau mai

putin).
Cerinte pentru GPS serial:

NOTA: Ghidarea AutoTrac nu este compatibild cu
sisteme GPS RS232 terte.

® Viteza de transfer este setata la 19200.

® Frecvenfa de iesire este setata la 1 sau 5 Hz (pentru
ghidare, ghidare manuala si urmarira paralela este
necesara o frecventa de 5 Hz).

® Receptorul este configurat pentru a genera
urmatoarele mesaje:

- GGA

- GSA

- RMC

- 8 biti de date

- Paritate — fara

- Biti stop 1

- Controlul fluxului — fara

Configurarea detectarii azotului (N)

1. Montatj, calibrati si configurati sistemul de detectare
a azotului conform manualului de utilizare al
fabricantului.

2. Configurati setarile portului COM pentru tipul de
dispozitiv si fabricant.

3. Selectati Detectare azot pentru Rata tinta/Rx in
aplicatia Configurare activitate, pagina Rezumat
lucru.

Configurarea GreenSeeker

1. Montatj, calibrati si configurati sistemul GreenSeeker
conform manualului de utilizare al fabricantului.

2. Configurati setarile portului COM pentru tipul de
dispozitiv.

3. Selectati GreenSeeker pentru Rata {inta/Rx in
aplicatia Configurare activitate, pagina Rezumat
lucru.

Configurarea sistemului LH 5000

1. Montatj, calibraii si configurati sistemul LH 5000
conform manualului de utilizare al fabricantului.

2. Configurati setarile portului COM pentru tipul de
dispozitiv Field Doc Connect si fabricant ca LH
Technologies.

3. Selectati LH 5000 din aplicatia Manager
echipamente.

Configurarea remorcii pentru grane

1. Montatj, calibrati si configurati camionul de boabe
conform manualului de utilizare al fabricantului.

2. Selectati Camion de boabe in Tip dispozitiv.
3. Selectati producatorul camionului de boabe.
Diagnosticare port COM

Diagnosticarea portului COM se utilizeaza pentru a
determina daca au fost indeplinite cerintele de
functionare pentru unitatea de control sau dispozitivul
conectat. Valorile afigsate la diagnosticarile portului COM
se stabilesc Tn functie de tipul de dispozitiv.

NOTA: Unii producétori de cantare pentru camionul de
boabe solicita versiuni de software si setari de
cantar specifice astfel incat cantarul sa apara pe
afisajul John Deere.

ch177nn,1726040111160-58-080CT25

Monitorul original GreenStar

PC28804—UN—29AUG22
Monitorul original GreenStar

Aplicatia Monitor GreenStar original permite afisajului
universal G5 sa comunice cu unitatile de control
concepute pentru utilizarea cu monitorul original
GreenStar si cu tractoarele seria 00, seria 10 si seria 20
cu o magistrala CCD.

NOTA: Pentru a afla care sunt masinile si instrumentele
compatibile, consultati tabelul de compatibilitate
pentru afisajul G5 accesand www.stellarsupport.
deere.com.

Navigarea la monitorul original GreenStar

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati Monitor original GreenStar.

Monitorul original GreenStar este oprit implicit si poate fi
activat sau dezactivat in Setdrile avansate ale aplicatiei
Monitor original GreenStar.

ct47125,1705353004234-58-15JAN24
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Manager echipamente

Manager echipamente

PC28716—UN—25AUG22

Selectati aplicatia Manager echipamente pentru a
accesa setarile de profil ale masginii si instrumentului.
Setarile de profil sunt importante pentru functionarea
precisa a aplicatiilor John Deere de agricultura de
precizie, cum ar fi sistemul Controlul sectiunilor
AutoTrac si hartile cu date de lucru.

Navigarea la Managerul de echipamente
1. Selectati Menu (Meniu).

2. Selectati pagina Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Manager echipamente.

Profilul masinii
Setari generale

Unele informatii sunt setate automat de catre unitatile
de control al masinii, daca afisajul detecteaza masina.

Setarile specifice anumitor tipuri de masini apar pe
pagina numai cand sunt aplicabile.

NOTA: Unele valori masurate se aplicd numai anumitor
tipuri de masini.

Decalajele GPS

NOTA: Atunci cand utilizati mai multe instrumente, se
utilizeaza numai decalajul lateral al primului
instrument.

Pentru a evita erorile de cartografiere, documentatie si
control al sectiunilor, combinati decalajele laterale ale
tuturor instrumentelor si introduceti valoarea respectiva
pentru primul instrument. De exemplu, daca primul
instrument se afla cu 5,1 cm (2 in) la dreapta, iar cel de-
al doilea — cu 2,5 cm (1 in) la stanga, introduceti 1,3 cm
(0.5 in) la dreapta.

® Decalaj Lateral GPS

- Distanta laterala (stdnga sau dreapta) de la linia
centrala a masinii la centrul receptorului GPS.
Valoarea este in mod normal setata la 0,0, daca
receptorul GPS nu este decalat la stanga sau la
dreapta fata de centrul masinii.

® Decalaj in linie GPS
- Distanta in linie de la centrul receptorului GPS
fatd de un punct de pe masina.
Masuratoarea decalajului Tn linie GPS difera n
functie de tipul masinii. Consultati asistenta pe

ecran pentru informatji privind masurarea
decalajelor.

o Jnaltime GPS
- Distanta pe verticala de la receptorul GPS la sol.

Decalaj conexiune

® Punctul de conectare este locul unde se conecteaza
instrumentul la masina. Decalajul conexiunii este
valoarea masurata pentru distanta dintre punctul de
conectare si un punct de pe masina.

Masuratoarea decalajului conexiunii difera in functie
de tipul masinii. Consultati asistenta pe ecran pentru
informatii privind masurarea decalajelor.

Restabilirea profilului la setarile implicite

NOTA: Doar masinilor detectate de afisaj li se pot
restabili setarile profilului la setarile din fabrica.

Setarile implicite ale profilului masinii sunt salvate in
unitatile de control al masinii. Modificarile aduse acestor
setari sunt stocate pe afisaj. Pentru a reseta profilul la
valorile implicite din fabrica, selectati butonul Resetare
profil.

Folositi Centrul de asistentd pe ecran pentru mai multe
informatjii despre Manager echipamente si Profilul
masginii.

Profilul instrumentului

Numele de profil este setat automat in functie de
instrumentul detectat automat si nu poate fi salvat. Pe
instrumentele fara o unitate de control, numele de profil
este setat de operator.

Afisajul G5 accepta doua unitati de control ISOBUS cu
certificare AEF (Agricultural Industry Electronics
Foundation — Fundatia de Electronica in Industria
Agricold). Utilizarea a doua unitati de control ISOBUS
este limitata la configuratia cu un instrument fata si unul
spate.

NOTA: Dacéd a doua unitate de control ISOBUS nu
apare in Managerul echipamente, asigurati-va ca
magina are conectorul frontal configurat.

Utilizarea mai multor unitati de control ISOBUS ca
instrumente posterioare nu este acceptata.

Configurarea sistemului Partajarea greutatii
recoltei de boabe

Pentru a configura si conecta corect un cantar ISOBUS
detectat si compatibil cu un instrument al camionului de
boabe, urmati acesti pasi:
1.Configurarea profilului instrumentului

- Setarea tipului instrumentului la camion de boabe
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Implement Profile @

Profile Mame i

= ' '
|\.f|r[ua Implement e

Type of Equipment

l Grain Cart

PC684073—UN—19SEP25
Profilul instrumentului

B—Tip de echipament

- Atribuiti operatia pentru recoltare.

Implement Profile O

Operation(s) I Harvesting =
L

[ E Operation

Fila Operatie

PC684072—U N;1 9SEP25

A—Tip de operatiune

2.Cerinte speciale pentru cantarele ISOBUS
Unverferth UHarvest Pro; Pentru modelele
Unverferth UHarvest Pro sunt necesare etape
suplimentare de configurare:

- Confirmati ca software-ul UHarvest Pro este
actualizat la versiunea 24.1.0.4 sau mai noua.

- Pe pagina Unverferth ISOBUS VT, asigurati-va ca
este selectata setarea ,Activare comunicare
Controler sarcini”.

Salvarea setarilor de profil

Selectati butonul Salvare pentru a stoca setarile de la
toate filele si inchideti aplicatia Profilul instrumentului.
Selectarea butonului Salvare nu este necesara la
comutarea intre file.

Setarile de la Profilul instrumentului sunt salvate in
afisaj in functie de factorii urmatori:

® Nume profil

® Numele ISO al unitatii de control al instrumentului
detectat

NOTA: Configurati setérile inainte de utilizare la
unitatea de control al instrumentului, cum ar fi
configuratia actiondrii, inainte de a configura
setarile de la Profilul instrumentului.

Numele ISO se schimba cand se schimba unele setari
ale unitatii de control al instrumentului. Acestea includ
schimbarea configurarii unitatii de control intre
fertilizator si semanare.

Detectarea automata a setarilor de profil

NOTA: Functia Controlul sectiunilor trebuie s& fie
dezactivata pentru a detecta plantatoare SeedStar
2 sau SeedStar XP la prima conectare la tractor.
Dupa prima conectare, plantatorul este detectat
indiferent dacé functia Controlul sectiunilor este
activata sau dezactivata.

Daca este conectata o unitate de control al utilajului,
unele setari de la Profilul ale utilajului sunt setate
automat de unitatea de control.

O alerta cu mesajul: "Profil instrument creat" este
afisata la prima conectare a unitatii de control. Cand
instrumentul va fi reconectat in viitor, acesta va fi
identificat dupa numele IS0, iar setarile de la Profilul
instrumentului salvate pe afisaj vor fi incarcate.

NOTA: Alerta va continua sd apard daca se selecteaza
"Configurare ulterioarad".

Cand este conectat un instrument care nu este
recunoscut, trebuie creat un profil pentru acel
instrument. Selectati butonul Adaugare Utilaj in
Manager Echipament pentru a crea un profil al utilajului.

Pentru a vizualiza numele I1SO detectat curent, selectati
Centru de diagnosticare > fila Diagnostice unitate de
control > alegeti unitatea de control al utilajului > fila
Informatii unitate de control.

Verificati toate setarile obligatorii inainte de utilizare.
Punctul de lucru nu este setat automat.

Tipuri de conexiune

e Tipul de conexiune sau cuplajul descrie modul in
care instrumentul este conectat la utilaj si
controleaza modul in care afisajul determina
deplasarea instrumentului in spatele utilajului.

Harta de acoperire, documentatia si Control sectiuni
necesita setari ale tipului de conexiune.

® Decalaj de pivotare

Unele instrumente au un cuplaj pivotant, care se
conecteaza la cuplajul in trei puncte spate al masinii.
Decalajul pentru acest punct de pivotare este
necesar pentru ca afisajul sa determine deplasarea
utilajului Tn spatele masinii. Optiunea este disponibila
cand este selectat cuplajul in trei puncte spate ca tip
de conexiune.

Latimea utila

e | atimea de lucru este lafimea suprafetei cultivate,
semanate, stropite sau recoltate la fiecare trecere
prin camp. Se utilizeaza pentru a crea hartile cu date
de lucru si a calcula aria lucrata. Aplicatiile de
ghidare, cartare si totaluri de suprafata au nevoie de
Iatimea de lucru.

Dimensiuni

® Decalaj lateral
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Distanta laterala de la punctul central al masinii la
punctul central al Iatimii utile a utilajului. Aplicatiile
Ghidare si Cartografiere necesita setarea decalajului
lateral.

NOTA: Atunci cand utilizati mai multe instrumente, se
utilizeaza numai decalajul lateral al primului
instrument.

Pentru a evita erorile de cartografiere,
documentatie si control al sectiunilor, combinati
decalajele laterale ale tuturor instrumentelor si
introduceti valoarea respectiva pentru primul
instrument. De exemplu, daca primul instrument se
afla cu 5,1 cm (2in) la dreapta, iar cel de-al doilea —
cu2,5cm (1in)la stadnga, introduceti 1,3 cm (0.5 in)
la dreapta.

e Centrul de rotatie

Distanta in linie de la punctul de conectare la centrul
de rotatie al instrumentului in pozitia de lucru. De
obicei, aceasta este reprezentata de punctul in care
componentele instrumentului care sustin sarcina
intra Tn contact cu solul. Decalajul Centru de rotatie
este important pentru modelarea precisa a actiunii de
tractare a instrumentului in jurul curbelor. Setarea
Centru de rotatie este necesara pentru
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac, cartografiere si
ghidarea pasiva a instrumentului. Se recomanda sa
se verifice valoarea centrului de rotatie pentru o
functionare corecta. Consultati asistenta pe ecran
pentru informatii suplimentare.

® Punct de lucru

Distanta in linie de la punctul de conectare la punctul
in care are loc operatiunea. De exemplu, locul in
care cade o samanta sau un produs, in care este
recoltata o cultura sau in care este arat pamantul.
Aplicatia de cartografiere necesita setarea punctului
de lucru.

® Decalajul Sectiunii (Instrumente ISOBUS)

Distanta in linie de la centrul de rotatie la punctul
unde are loc operatiunea. De exemplu, locul unde
cad semintele sau produsul, unde se recolteaza o
cultura sau este arat solul. Aplicatia de cartare
necesita setarea decalajului sectiunii.

inregistrarea lucrérilor

® Declansatoarele de inregistrare determina cand
inregistrarea hartii si totalurile monitorului de lucrare
sunt conectate pe PORNIT si OPRIT. Nu toate
declansatoarele de inregistrare sunt disponibile
pentru toate tipurile de masini.

NOTA: In modul Manual, operatorul trebuie sa apese
butonul Inregistrare sau Pauza pentru a comuta
fnregistrarea hartii cu date de lucru pe PORNIT sau
OPRIT.

intarziere mecanica

e intarzierea mecanica este timpul mediu pentru ca
produsul sa atinga solul dupa o comanda de pornire
sau oprire. Poate fi necesara modificarea acesteia
pentru fiecare combinatie de utilaj, instrument si
afigaj. Pentru aplicatia de cartografiere sunt
necesare setarile de Intarziere mecanica. Setarile
sunt esentiale pentru performantele aplicatiei Control
sectiuni.

NOTA: Unele unitéti de control pot interactiona dinamic
cu afisajul, pe baza valorilor cunoscute ale
punctului de lucru gi ale dimensiunilor utilajului
atasat, pentru a calcula automat valorile intarzierii
mecanice.

NOTA: Un cadmp de introducere dezactivat indica faptul
ca respectiva unitate de control interactioneaza
dinamic cu afisajul pentru a actualiza parametrii
intarzierii mecanice.

Folositi Centrul de asistenta de pe ecran pentru mai
multe informatii despre aplicatia Manager echipamente
si Profilul instrumentului.

Resetarea optiunii pentru instrumentele ISOBUS

PC697601—UN—11FEB26
Butonul de resetare

Implement Profile @

(3 Lateral offser 0.0in |

Work Polnt »— 1 Planting/Seeding 561t ‘

Mechanical Del .
™ @) 1 Planting/seeding On: 0.10 see OFf:0.10 see

LRt T —@— 1: Planting/Seeding

Measurement Seed Spacing

Work Recorcing AUTO  Implement Contraller

C Based on Actual Rate |
@ Reset Profile | X Cancel

PC702246—UN—13FEB26
Locatie buton de resetare

A—Butonul de resetare
B—Resetare profil

O pictograma de resetare ,A” este afisata langa fiecare
setare care a fost modificatda manual si salvata. Daca un
profil a fost modificat, dar nu a fost inca salvat,

pictograma Resetare nu este afisata pentru acele setari.
Dupa ce una sau mai multe setari din Profilul utilajului
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sunt modificate si profilul este salvat, utilizatorii pot analizat cu atentie. Printre factorii care definesc un
reseta fiecare setare modificata individual sau pot camp adecvat pentru operatiuni autonome se numara:

readuce toate setarile la valorile implicite utilizand ,B”. o Topografie plata (pant de pan la 11°). n conditi de

Cl47125,1705184704147-58-13FEB26 panta, sistemul poate limita viteza sub setarea de
viteza a operatorilor.

Selectare camp IMPORTANT: Nu utilizati echipamentul pe un camp
Un camp selectat pentru operatiuni autonome trebuie cu panta cu inclinare mai mare de 11 grade/20%.

PC620804—UN—27AUG24
Magina depaseste panta admisa

e Suprafete de camp pe care se poate lucra si care
depasesc de cel putin 3 ori latimea instrumentului
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APY80354R—UN—02MAR23

Suprafata de camp pe care se poate lucra

A—Suprafata de camp neaprobata pentru operare autonoma
(sub 3X)

IMPORTANT: Daca se incearca includerea unei
suprafete mai mici decat de trei ori latimea
instrumentului, utilajul ar putea depasi
perimetrul exterior, iar sistemul autonom s-ar
putea opri in zona tampon.

® Acoperirea semnalului StarFire la cel putin 80% din
Indicatorul de precizie globala (GAl)

Accuracy (%)

APY80304—UN—01FEB23
Indicator precizie globala

® Acoperire semnal celular de peste 80%

MTG Version: 7.1.2001

((T)) MTG Connection Eﬁlﬁr&"ﬂh Call State: Open

APY80305—UN—01FEB23
Acoperire semnal celular

e Obstacole interne cartografiate (de ex. canale
navigabile, intrari si structuri permanente)

IMPORTANT: Nu creati pasaje inguste cu limita
exterioara pentru a conecta mai multe campuri.

B—Suprafata de camp aprobata pentru operare autonoma (peste
3X)
X—Latimea instrumentului

r----------

I ' @

APY80306—UN—01FEB23
Obstacol intern cartografiat

A—Perimetru exterior al autonomiei
B—Perimetru hat

C—Perimetru interior netraversabil
D—Perimetru interior traversabil

e Céampuri cu un singur unghi de urmarire drept
(exemplu: Intregul camp este la 5° nord.)

® Campuri care permit stabilirea perimetrelor de hat
pentru cel putin trei treceri la hat

ZIDXK1X,1759921925938-58-280CT25
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Configurare camp

Nu trebuie sa existe obiecte mobile pe cadmp. Orice
obiecte lasate intentionat pe cdmp trebuie sa aiba un
perimetru cartografiat in jurul lor. Sistemul de perceptie
nu Tnlocuieste o buna cartografiere a perimetrului.
Obiectele care nu sunt cartografiate pot fi prelucrate sau
pot cauza opriri inutile.

NOTA: Dacd sistemul detecteazd o alunecare excesiva
a rotilor, tractorul se va opri.

NOTA: Biltile de pe cdmp pot declansa alerta Obstacol
detectat.

ZIDXK1X,1759921923323-58-280CT25

Campuri si perimetre

@\
PC28766—UN—25AUG22

Aplicatia Camp si perimetre

Numele campurilor organizeaza informatiile astfel incat
sa fie mai usoara gasirea si utilizarea datelor, precum
liniile de ghidare. Utilizarea numelor de campuri este
optionala si pentru numele nedefinite apare un "---".

Utilizati aplicatia Camp si perimetre pentru a efectua
urmatoarele:

® Selectati numele locatiei campului utilizat pentru
toate celelalte aplicatii.

® Creati un nume de client, ferma sau camp.

® A schimba numele unui client, al unei ferme sau al
unui camp.

® Asociati un camp unei alte ferme sau alt client.

e Stergeti un client, o ferma sau un camp.

e Creati perimetre si seturi de perimetre.

Selectaii caseta Client, Ferma si Camp pentru a seta
locatia curenta si alegeti numele campului utilizat pentru
toate celelalte aplicatji.

NOTA: Este necesar sé inregistrati datele la clientul,
ferma si cdmpul corect daca gestionati date in
Centru Operatiuni John Deere.

Integrarea cu aplicatia Ghidare

e Un camp poate fi asociat cu o urma de ghidare la
crearea acesteia sau prin editarea unei urme de
ghidare existente.

® | ista de urme de ghidare poate fi filtrata dupa numele
campului.

Modulul paginii de rulare

Un modul Locatie pentru aplicatia Campuri este
disponibil in aplicatia Manager de dispunere. Este
disponibil pe pagina de rulare implicita a aplicatiei
Ghidare si poate fi adaugat pe orice pagina de rulare.

Selectati un cdmp din modulul Loc pentru:

e Filtrati lista de urme de ghidare.
® Asociati urme noi unui cadmp la creare.

e incepeti de la zero sau continuati cu datele de lucru
anterioare.

Navigati la CAmpuri si perimetre

1. Selecta{i Menu (Meniu).

2. Selectati pagina Aplicatji.

3. Selectati aplicatia Campuri si perimetre.

Current Location

Beaverton
v" Fort Amon | Racoon Fort

[#] manage clients/FarmsiFields

36th Palace
Last Modified:11/05/2025

PC697603—UN—29JAN26

A—Pictograma Lista

Pictograma Lista
Field Boundaries e

Last Maodified: 11-05-2025

o Sart by:Last b .ﬁ‘

Deck
Last Modified: 11-05-2025

Workable Area
0.26 ac #

Exterior boundary minus
Interlor boundary areas,

oL

x CIH(I

PC697604—UN—12FEB26
Perimetrele campului

A—Lupa: Sortati sau filtrati perimetrele disponibile dupa diferite
criterii

B—Sectiune superioara: Perimetru curent activ sau selectat

C—Atrie lucrabila: Aria calculata care este acoperita de perimetru

D—Butonul plus: Utilizati-l pentru a crea un nou perimetru

E—Anulare: Anulati selectia sau modificarile

F—Trimitere: Transmiteti modificarile privind selectia
perimetrelor de camp

G—Butonul minus: Utilizat pentru a deselecta perimetrul curent

H—Selectare perimetru curent

|—Alte perimetre disponibile
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NOTA: Selectia curentd a perimetrului activ din
Operations Center nu actualizeaza automat
perimetrul selectat pentru un client, o ferma sau un
camp. Selectarea perimetrului trebuie efectuata
manual.

Gestionare clienti/ferme/campuri
Organizarea campului

P 6 -
® & ©

PC28767—UN—25AUG22
A—Client
B—Ferma
C—Camp

Utilizati ierarhia de mai jos pentru a va organiza datele:

® Clientii (A) reprezinta cel mai Tnalt nivel de
organizare.

® Fermele (B) reprezinta nivelul mediu de organizare.
O ferma poate fi asociata unui client.

e Campurile (C) reprezinta nivelul de baza de
organizare. Un camp poate fi asociat cu o ferma si un
client.

Nu este necesara o ierarhie stricta, desi este posibil sa
utilizati numai nume de camp si sa lasati numele de
ferma si de client necompletate. Puteti chiar sa nu
utilizati nici nume de camp.

Aceste decizii depind de cantitatea de date pastrata.
Mai multe date necesita o structura pentru a gasi
campuirile.

NOTA: Pe afisajele anterioare John Deere, hartile si
liniile de ghidare erau salvate in functie de numele
campurilor. La afisajul G5, datele sunt salvate ca
puncte de latitudine si longitudine. Numele
campului este necesar numai ca mijloc de filtrare a
datelor.

Selectati si filtrati numele

In ierarhia Client-Ferma-Camp, selectati clientii si
fermele pentru a gasi campuri.

1. Selectati fila Client.

2. Din lista, selectati clientul. Numele clientului este
afigat in pagina Client.

3. Pagina Ferma este afigata automat. Sunt enumerate
numai fermele care sunt asociate cu clientul.

4. Din lista, selectati ferma dorita. Numele fermei este
afisat in pagina Ferma.

5. Pagina Camp este afisatd automat. Sunt enumerate
numai campurile care sunt asociate cu clientul sau
ferma. Selectati campul.

Scoaterea filtrului
Stergeti filtrul prin selectarea butonului Sterge selectii.

Crearea si editarea numelor

NOTA: Clientii, fermele si cdmpurile nu trebuie
redenumite dupa inregistrarea datelor. Daca
acestea sunt redenumite, schimbati si numele din
celelalte locatii, cum ar fi Centrul de Operatii John
Deere.

Numele clientului, fermei si campului nu se pot repeta.
Numele asociate cu diferiti clienti si ferme trebuie sa fie
unice.

Paginile Client si Ferma

La selectarea paginilor Client sau Ferma, selectati
butonul Editare din partea de jos a paginii pentru a afisa
lista Editare client sau Editare ferma.

in oricare lista, selectati unul din numele clientilor sau
fermelor pentru a-l edita, sau selectati butonul Nou din
partea de jos a paginii pentru a crea un nume nou.

Fereastra Camp

Cand este selectata fila Camp, marcati numele
campului si selectati butonul de editare pentru a edita
un camp. Selectati butonul Nou de la baza paginii
pentru a crea un nume.

Sterge nume

Pentru a sterge un nume, editaii clientul, ferma sau
campul si selectati butonul de stergere de pe pagina de
editare.

e Stergerea unui client va sterge de asemenea toate
fermele si cAmpurile asociate clientului.

e Stergerea unei ferme va sterge de asemenea toate
campurile asociate fermei.

Perimetrele campului

PC28768—UN—25AUG22
A—Perimetru exterior (roz)
B—Perimetru interior netraversabil (roz)
C—Perimetru interior traversabil (galben)
D—Perimetru hat (galben)

Hotarul exterior (A) marcheaza limita perimetrala a unui
camp.
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NOTA: Crearea si utilizarea hotarelor interioare
necesita existen{a unui hotar exterior.

Perimetrele interioare marcheaza zonele importante ale
campului. Aceste perimetre pot fi netraversabile (roz)
(B) sau traversabile (galbene) (C). Un exemplu de
perimetru netraversabil este un put, iar un exemplu de
perimetru traversabil este un canal.

Perimetrele la capatul campului (linii punctate galbene)
(D) marcheaza ariile de pe cdmp unde exista randuri de
capat sau de intoarcere. Acestea sunt create in
interiorul perimetrului exterior si in jurul perimetrelor
interioare netraversabile.

Cand se utilizeaza aplicatia Control sectiuni, perimetrele
previn aplicarea unui produs in interiorul ariilor marcate
ale campului si In afara campului.

Calculul ariei

Aria estimata a unui perimetru se calculeaza pe un plan
bidimensional plat. Toate ariile perimetrelor interioare
active sunt scazute din aria perimetrului exterior.
Diferentele de nivel nu se utilizeaza la calcularea ariei
perimetrelor.

Functia Totaluri lucru include diferentele de nivel din
totalurile ariei lucrate. Din cauza diferentelor la
calculare, totalurile dupa perimetre si dupa lucru
variaza.

Crearea unui perimetru folosind o harta de acoperire
necesita urmatoarele:
® Numele campului

e Harta de acoperire fara spatii goale in cadrul
acoperirii pe exteriorul campului

Crearea unui perimetru generat necesita urmatoarele:

® Numele campului
® Receptor StarFire cu semnal SF1 sau mai bun

Crearea unui perimetru de autonomie necesita
urmatoarele:

® Numele campului
® Perimetru parcurs

® Receptor StarFire 7000/7500 cu semnal SF-RTK/
RTK

Perimetre de autonomie

Un perimetru de autonomie este un perimetru de inalta
calitate, care contine atribute de repetabilitate si care
este inregistrat pentru a indeplini cerintele de siguranta
stabilite pentru functionarea autonoma.

Aceste perimetre sunt perimetre generate, inregistrate
cu ajutorul receptorului StarFire 7000/7500 si al
afisajului de generatia a 4-a/G5 pentru a asigura
acuratetea si repetabilitatea pentru automatizare si

autonomia completa pe camp. Informatiile sunt captate
si stocate impreuna cu datele din momentul inregistrarii
perimetrului generat.

Perimetrele de autonomie sunt reprezentate cu
culoarea albastra si prezinta o pictograma albastra de
autonomie, adiacenta denumirii sau a tipului de
perimetru.

Perimetrele care nu indeplinesc cerintele de autonomie
sunt reprezentate cu culoarea portocaliu si prezinta o
pictograma neagra de autonomie, adiacenta denumirii
sau tipului de perimetru.

O linie punctata reprezinta o predictie a calitatii acelui
segment de perimetru daca operatorul finalizeaza
urmatoarea actiune disponibilda, cum ar fi selectarea
salvarii.

De exemplu, in timpul Tnregistrarii, o linie punctata leaga
punctul curent de punctul de pornire al inregistrarii. Linia
punctata Tsi schimba culoarea, albastru sau portocaliu,
daca segmentul respectiv este autonom (albastru) sau
neautonom (portocaliu) daca perimetrul este salvat in
acel moment.

NOTA: Punctul curent trebuie sé fie la mai putin de 100
m (329 ft) fata de punctul de inceput al inregistrarii
si toate cerintele trebuie indeplinite pentru ca
segmentul sa fie autonom (albastru).

Cand intrerupeti inregistrarea, linia punctata leaga
punctul curent de punctul in care inregistrarea a fost
intrerupta. Linia punctata isi schimba culoarea, albastru
sau portocaliu, daca segmentul respectiv este autonom
(albastru) sau neautonom (portocaliu) daca
inregistrarea este reluata in acel moment.

Prezentare generala a perimetrelor de autonomie

NOTA: Perimetrele utilizate pentru sistemul autonom
trebuie sa indeplineasca anumite cerinte in ceea ce
priveste autonomia. A se vedea Cerinte pentru
cartografierea limitelor capabile de de autonomie in
aceasta sectiune.

Perimetrele exacte de autonomie permit sistemului
autonom sa functioneze in siguranta si cu precizie.
Limita cAmpului este utilizata ca punct de referinta
pentru aceste produse. Acuratetea este cheia
succesului si a controlului precis al utilajului.

Sistemul autonom utilizeaza un perimetru de autonomie
generat pentru exterior si perimetre care nu pot fi
depagsite, pentru a naviga in siguranta pe teren si a
ramane in interiorul unei zone de lucru desemnate.
Perimetrele care nu indeplinesc cerintele de autonomie
sunt reprezentate cu portocaliu sau rosu.

Calitate Fara autonomie Autonomie
afisaj
Calitatea Necu- De baza Avansat Autonomie
noscut
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Operations n timpul
Center inregistrarii
Metoda - ® Importat | Roata Roata
e Trasat antrenata antrenata Daca precizia inregistrarii perimetrului scade sub 80%,
manual perimetrul inregistrat nu va mai fi capabila de
® Delao autonomie.
operatiune . . . o
anterioara Urmatoarele aspecte pot determina scaderea preciziei
e Roata inregistrarii perimetrului sub 80%:
antrenata .
1.Umbrirea
Modul de |- ¢ Digitalizat |[® SF3 e RTK 2.Calibrarea TCM nu a fost efectuata pe receptor.
corectie e SF1 e RTK ® RTKX 3.Timp inadecvat de achizitie a semnalului
e SF2 e RTKX ® SF-RTK receptorului.
¢ mRTK 4 .Directia de montare a receptorului s-a schimbat.
* SF-RTK 5.A fost instalat noul receptor.
Cerinte Niciunul | Niciunul Niciunul Trebuie 6.Receptorul a fost reconectat.
suplimenta- completate 7.Dimensiunile de decalaj al receptorului s-au
re toate schimbat.
elementele
din lista de
control AATEN'[IE: Evitati vatamarea sau daunele
Detali materiale. Plasati perimetrele exterioare de
restrictii | de editare de editare care reduc . =l .
do perimetrul fi dePa§|te Iz.a cel putin 1,5 m (5 ft) de
editare sunt urmatoarele:
iy e Locuinte, proprietiti private, cladiri si
care extind drumuri publice
ge”mﬁtfu' e Suprafete de teren in panta, cu o inclinatie ce
p:rf#ise_ depaseste 11 grade (20% panta)
Cazuride |Folositi |® Hari Toate Toate * Gropi, santuri, rigole, maluri abrupte, corpuri
utilizari cu e Raportare |cazurile de | cazurile de de apa si alte denivelari
focomanda: | P& |o Detectare | ety 0[S e Turbine eoliene, stalpi de utilitéti si
camp e Control |plus: echipamente de irigatie cu pivot central
Vremg ) sectiuni éutl_?n:)mue ® Elemente atarnate la joasa inaltime, cum ar fi
Logistica | e /\JJtoTrac p:ri' el cabluri electrice, crengi si sarme
i 3 rma o . . .
* ggesztj fata éerime_ de _ e Intrarile sau depozitele de gaz natural si
predictiva tru) 2::gnoom|e propan.
. S - cerinta
Automatiza- rg 0arce- | pentru IMPORTANT: Nu creati pasaje inguste cu limita
re automats gg::iﬁlr:a cu exterioara pentru a conecta mai multe cdmpuri.
AutoTrac | aytonome. o
e Ghidare NOTA: Nu sunt enumerate toate conditiile care pot duce
instru- la un pericol. Acordati atentie la orice situatie in
ment care stabilitatea utilajului poate fi compromisa, la
AutoTrac pericole care nu sunt clar vizibile sau daca exista
* AutoPath un numdr ridicat de persoane.
(randuri)
e AutoPath
(perime- IMPORTANT: Topografia terenului se poate
tru) schimba de la an la an si de la un sezon la altul.
* _ Daca se intampla acest lucru, campul trebuie sa
f;’:gm”" fie cartografiat din nou. Exemple: eroziune,
masind santuri, alunecari de teren, doline.
John
Deere Decalaje de inregistrare a perimetrelor de
autonomie:
Culoarea Rosu Rosu Portocaliu Albastru

perimetrelor
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A

ATENTIE: Evitati vatamarea sau daunele
materiale. Decalajele necorespunzatoare ale
limitelor gi dimensiunile incorecte ale
echipamentelor pot avea ca rezultat un traseu al
utilajului prin zone periculoase. Verificati
decalajele limitelor si dimensiunile
echipamentelor inainte de cartografiere.

Un decalaj de inregistrare a perimetrelor de autonomie
poate fi generat fie de GPS-ul utilajului, fie de punctul de
lucru al instrumentului, in functie de echipamentul
utilizat pentru cartografiere. Daca se inregistreaza un
perimetru folosind utilaj fara instrument, se utilizeaza
GPS-ul utilajului. Daca pentru inregistrare se utilizeaza
un instrument cu un receptor, folositi punctul de lucru al
instrumentului.

e GPS utilaj
- Receptor universal StarFire - Decalajul de

fnregistrare a perimetrului se masoara folosind

distanta de la marginea utilajului la centrul
receptorului.

Receptor integrat StarFire - Inregistrarea
perimetrului se masoara folosind distanta de la
marginea utilajului la centrul acestuia. Pentru
toate receptoarele integrate, utilizati centrul
utilajului ca punct de referinta, indiferent de
locatia receptorului.

Punctul de lucru al utilajului - Decalajul de
inregistrare a perimetrelor este masurat folosind
distanta de la marginea utilajului la centrul acestuia.

NOTA: Pentru orice receptor universal utilizat, al

utilajului sau al instrumentului, asigurati-va ca
stabiliti decalajele laterale corecte ale GPS-ului in
profilul utilajului sau al instrumentului, pentru a
asigura plasarea exacta a perimetrelor.

N
|
i!

APY80353—UN—23FEB23

Maésurarea decalajului de inregistrare a perimetrelor de autonomie

A—Marginea stanga a cadrului
B—Centrul utilajului - Receptor universal

C—Centrul instrumentului
D—Marginea dreapta a cadrului
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NOTA: In cazul in care receptorul universal al utilajului
nu este montat pe linia centrala a acestuia, stabilifi
un decalaj lateral in profilul maginii pentru a tine
cont de locatia exacta de montare. Apoi, utilizati
centrul receptorului la stdnga sau la dreapta pentru
decalajul de inregistrare a perimetrelor.

NOTA: Dacé receptorul nu este montat pe linia centrald
a utilajului, asigurati-va cé stabiliti un decalaj lateral
in profilul instrumentului pentru a tine cont de
locatia de montare exacta. Apoi, utilizati linia
centrala a instrumentului pentru a masura la stanga
sau la dreapta pentru decalajul de inregistrare a
perimetrelor. Valorile decalajului, atat in stanga, cat
si in dreapta liniei centrale a instrumentului vor fi
egale, iar locatia receptorului instrumentului nu
influenteaza valorile decalajului de inregistrare a
perimetrelor.

Suspendarea echipamentului:

in timpul functionarii, echipamentul autonom a fost
proiectat pentru a permite o suspendare fizica
(instrument, avertizoare optice, cuplajul instrumentului,
greutatile utilajului etc.) in zona tampon in timpul lucrului
pe camp. Cantitatea permisa pentru sarcina suspendata
in zona tampon este impusa de toleranta de lucru.
Distanta dintre toleranta de lucru si zona tampon
maxima poate varia in functie de tipul de echipament si
de calitatea GPS-ului, dar toleranta de lucru nu va
depasi niciodata zona tampon. Daca echipamentul se
opreste in zona tampon, repozitionati-l dupa cum este
necesar.

IMPORTANT: Evitati esecul functionarii autonome.
Cartografierea detaliata a limitelor de
autonomie a campului este o parte esentiala
pentru a asigura functionarea autonoma de
succes. A se vedea Cerinte pentru
cartografierea limitelor capabile de de
autonomie in aceasta sectiune.
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Distanta minima fata de pericole

A—Autonomie sau perimetru care nu poate fi depasit
B—Toleranta de lucru
C—Zona tampon, 1,5 m (5 ft)

Cerinte pentru cartografierea limitelor capabile de
autonomie

® De pe afisaj: Cea mai precisa modalitate de a
reprezenta digital limitele campului este de a le
parcurge fizic in timp ce sistemul GPS inregistreaza
locatia utilajului. Limitele trebuie sa fie generate si
create pe un ecran. Orice perimetre create sau
modificate in afara afisajului nu vor functiona pentru
autonomie.

e Precizie GPS: In timpul inregistrérii perimetrelor
exterioare, daca precizia GPS-ului scade sub 80%,
perimetrul nu va indeplini cerintele de autonomie.
Asteptati ca semnalul sa se imbunatateasca si
cartografiati din nou zona.

® Dimensiuni: Atunci cand se inregistreaza o limita
generata, toate dimensiunile echipamentului si ale
receptorului trebuie sa fie exacte. Decalajul lateral al
GPS-ului este esential pentru a asigura aplicarea
corecta a decalajelor de inregistrare a perimetrelor.

AATEN'[IE: Evitati vatamarea sau daunele

materiale. Decalajele necorespunzatoare ale
limitelor si dimensiunile incorecte ale
echipamentelor pot avea ca rezultat un traseu al
utilajului prin zone periculoase. Verificati
decalajele limitelor si dimensiunile
echipamentelor inainte de cartografiere.

® Pauza si reluare: Folositi butoanele de pauza si de
reluare atunci cand este necesar pentru a opri si a
incepe inregistrarea limitelor atunci cand intalnitj
colturi. Aceasta practica evita formele imprecise ale
limitelor. Utilajul trebuie sa se afle la mai putin de 100
m (328 ft) de locatia pauzei pentru a mentine
calitatea Autonomiei pentru segmentul respectiv.
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Daca reluarea este selectata la o distantd mai mare NOTA: Functionarea normald poate include o anumita
de 100 m (328 ft) de locul pauzei, segmentul va fi suspendarea de echipamente in zona tampon.
clasificat ca neintrunind criteriile de autonomie. Acest lucru este acceptabil. Suspendarea excesiva
(inainte de a trece de zona tampon) poate provoca
NOTA: Pentru versiunea de software 25.2 (10.31.xxx- oprirea sistemului de autonomie.

XXX) si anterioara, distanta de pauza si cea trasata
este de 5 m (17 fi).

-
-
-
- -
M
en g o m B -y
sHssns s s ne s un Bus

APY80302—UN—02FEB23

Pericole si pante

A—Pericol D—Perimetru de functionare in autonomie
B—Pericol E—In interiorul campului
C—Tampon, 1,5 m (5 ft)
ch177nn,1738323754322-58-12FEB26
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Cartografiere

PC28771—UN—25AUG22
Cartografiere

Aplicatia Cartografiere este utilizatad pentru vizualizarea
functiilor spatjale, cum ar fi urmatoarele:

® Ghidare

® Acoperire si Date de lucru

® Prescriptile bazate pe harti

Vizualizarea harta poate fi adaugata la pagini de rulare
utilizdnd mai multe module de dimensiuni diferite de la
Managerul de dispunere.

Navigati la Cartografiere

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Cartografiere.
Harti cu date de lucru

NOTA: Hartile cu datele de lucru sunt sterse cand
fncepe o activitate noua. Pentru informatii privind
inceperea unei activitati noi, consultati partea
Configurare activitate din aceasta sectiune sau
Asistenta pe ecran privind configurarea activitatii.

Datele de lucru includ informatii despre rate, produs si
acoperire (starea de lucru). Acestea sunt inregistrate pe
baza locatiei si orei din sistemul global de poziionare
(GPS).

Fisierele cu date de lucru contin informatiile urmatoare:
Timp

Latitudinea si longitudinea

Elevatie

Numele campului (daca este setat de operator)
Acoperire

Documentatie

Nu exista limitd de dimensiune pentru inregistrarea
datelor de lucru pentru fiecare nume de cadmp. Singura
limita este capacitatea de memorie a afigajului. Memoria
disponibila a afisajului se gaseste la Centrul de stare pe
pagina de principala.

PC649529—UN—110CT24

Cartografiere

Busola (A): Indica directia cardinala pe harta. Selectati
Busola (A) pentru a comuta intre modurile Utilajul se
indreapta in sus si Nordul in sus.

e Utilajul se indreapta in sus: In mod implicit, busola
se afla in acest mod, in care directia utilajului este in
partea de sus a ecranului, iar vederea se roteste in
functie de directia utilajului (similar cu vizualizarea in
perspectiva).

e Nordul in sus: In acest mod, nordul este
intotdeauna in partea de sus a ecranului, iar
vizualizarea nu se roteste odata cu directia utilajului
(similar cu vizualizarea fixa a campului).

Vizualizare harta (B): Selectati pentru a comuta

vizualizarile hartji.

® Vizualizare camp: Prezintd imaginea utilajului si a
campului de sus. Imaginea se actualizeaza pe
masura ce masina se deplaseaza pe camp.

® Vizualizare in perspectiva: Arata campul asa cum il
vede utilizatorul. Imaginea se actualizeaza pe
masura ce masina se deplaseaza pe camp.

® Vizualizare fixa camp: Prezinta imaginea utilajului si
a campului de sus. Imaginea nu se actualizeaza pe
masura ce masina se deplaseaza pe camp, desi este
posibila derularea imaginii.

Vizualizare camp (C): Selectati pentru a micsora
imaginea pana la marginile perimetrelor. Daca nu exista
perimetre, harta se mareste pana la limita acoperirii.

Comutator strat harta (D): Selectati pentru a comuta
intre tipurile de harti. Informatiile afisate la legenda se
modifica Tn functie de tipul hartii selectate.

Legenda (E): Selectaii pentru a afisa legenda hartji.

Predictor intoarcere (F): Alerteaza operatorul
prezicand capatul cursei si afiseaza distanta pana la
capatul cursei in vizualizarea harta.

Divizare (G): Activati/dezactivati vizualizarea mai
multor module de harta in acelasi timp.

Marcaje (H): Selectati pentru a adauga tipul de marcaj
pe harta sau, in cazul marcajelor pentru linii si zone,
selectati pentru a incepe inregistrarea. Tipurile de
marcaje sunt create in aplicatia Marcaje.
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Harta acoperire

Datele de acoperire afiseaza unde au fost efectuate
lucrari. Aria care a fost lucrata o singura data este
afisata cu albastru deschis, iar cea pe care au fost
efectuate mai multe lucrari este afisata cu albastru
inchis. Harta de acoperire se aliniaza cu totalul ariei
lucrate in Monitor de lucru.

Datele de lucru sunt afisate pe harta pentru 3,21 km (2
mi) Tn toate direciiile de la locatia GPS actuala.

Harta de acoperire este disponibila pe toate afigajele
G5. Pentru inregistrarea datelor de acoperire, este
necesar un receptor StarFire.

Harta prescriptie

Hartile de prescriptii contin informatii despre ratele tinta
pentru gestionarea zonelor dintr-un camp. Sunt utilizate
de afisaj pentru a modifica automat rata tinta la
functionarea in fiecare zona de gestionare.

Prescriptiile pot fi importate pe afisaj ca fisiere shapefile
utilizadnd Manager de fisiere si sunt afisate pe harta

cand sunt selectate in Configurare activitate. Harfile cu
date de lucru sunt suprapuse peste hartile de prescriptii.

O rata de zero la prescriptie este afisata in culoarea
negru pe harta. Daca ratele din prescriptie au valoarea
zero, sectiunile sunt dezactivate in Control sectiuni.

Tipurile suplimentare de harti
Harta ratei

Harta ratei afiseaza rata primita de la unitatea de control
al masinii sau al instrumentului. Daca o arie este
acoperita de mai multe ori, este afisata rata de la cea
mai recenta cursa.

Harta de randament

Harta de randament afiseaza randamentul mediu primit
de la senzorul de debit masic.

Harta umiditatii

Harta umiditatii afiseaza umiditatea medie a culturii
recoltate primita de la senzorul de umiditate.

Harta reziduurilor

Harta reziduurilor afiseaza cantitatea masurata de alte
materiale decét cultura de la sistemul de senzori.

Harta de varietate

Harta de varietati afiseaza varietatile unei culturi
plantate pe camp. Se utilizeaza pana la zece culori
diferite pentru a distinge varietatile. Daca sunt
inregistrate mai mult de zece varietati, culorile sunt
repetate.

Afisajul G5 documenteaza si afiseaza varietatea
recoltata la punctul central al 1&timii utile a hederului.
Daca punctul central al hederului este pozitionat intr-o
locatie fara varietate definita in harta de localizare,
afisajul documenteaza si afiseaza "---" la varietate.

Harta privind produsele

NOTA: Harta de produse este afisatd numai la o
operatiune de aplicare a unui singur lichid.

Harta de produse afiseaza produse sau amestecuri
pentru rezervor aplicate pe camp. Se utilizeaza pana la
zece culori diferite pentru a distinge produsele si
amestecurile pentru rezervor. Daca sunt inregistrate
mai mult de zece produse si amestecuri pentru rezervor,
culorile se repeta.

Harta de singularizare

Harta de singularizare afiseaza o masura procentuala a
performantelor sistemului de contorizare al plantatorului
la livrarea unei seminte la un moment dat in sol. Stratul
de harta de singularizare va afisa performanta
singularizarii rand cu rand.

Caracteristici harta

Gesturi: Aplicatia Cartografiere le permite utilizatorilor
sa navigheze pe har{i in cadrul afisajelor G5, utilizand
gesturi. Sunt disponibile urmatoarele gesturi:

1. Zoom:

a. Strangeti sau departati doua degete pentru a
mari sau micsora imaginea.

b. Atingeti de doua ori cu un deget, {ineti apasat si
trageti in sus sau n jos pentru zoom cu un
deget.

c. Atingeti de doua ori cu un deget pentru a mari
treptat.

d. Atingeti o singura data cu doua degete pentru a
micsora treptat.

2. Derulare: Navigati pe harta folosind un singur deget.

NOTA: Cand derulati in vizualizarea in perspectiva,
pictograma utilajului poate trece de la verticala la
orizontala.

3. Trecerea la o alti pagind de rulare: incepeti fara a
avea degetului pe marginea afisajului si apoi
deplasati-l pe chenarul afisajului pentru a trece la
pagina urmatoare, fie la stdnga, fie la dreapta.
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Fullscreen

Corm

-

PC646024—UN—11SEP24

Directia cursei

Vizualizarea curselor: Sagetile asezate deasupra
curselor indica directia acestora.

PC646027—UN—13SEP24
Pictograme Harta divizata

A—Pictograma Divizare
B—Pictograma Fuzionare

Harta divizata: Cartografierea are capacitatea de a
diviza un ecran mare de harta. Aceasta caracteristica
permite vizualizarea simultana a mai multor straturi de
harta. Daca un modul de harta poate fi divizat, este
afisata pictograma Divizare (A). Selectand pictograma
Fuzionare (B), ecranele se imbina la loc. Ecranele
hartilor divizate sunt blocate impreuna. Orice gest, cum
ar fi derularea sau marirea, va afecta ambele parti ale
unei harti divizate.

Vizualizare satelit: Un fundal de satelit poate fi activat/
dezactivat utilizadnd butonul de comutare Fundal de pe
pagina de rulare Cartografiere.

NOTA: Licenta G5 Advanced este necesara pentru a
activa stratul de fundal satelit.

ZIDXK1X,1749534195748-58-24SEP25

Marcaje

PC28773—UN—25AUG22
Marcaje

Marcajele sunt utilizate pentru a marca punctele de

interes dintr-un camp. Aceste puncte pot fi utilizate fie
pentru ghidare, fie pentru documentatie.

Marcajele notifica operatorii din cabina daca traseul
curent al utilajului lor se intersecteaza cu o zona, un
punct sau o linie marcata, permitandu-le sa faca ajustari
imediate, daca este necesar.

NOTA: O alerta de la un marcaj plasat intr-un cdmp
autonom nu va influenta comportamentul unui utilaj
care ruleaza in modul Autonomie. Pentru ca un
utilaj autonom sa evite o anumita zona sau un
anumit obiect, utilizati limite.

Navigarea la Marcaje

1. Selectati Meniu.

2. Selectatii fereastra Aplicatii.
3. Selectati Marcaje.

Tipuri de forme de marcaje

e

/!
® ® © O

PC684076—UN—25SEP25
A—Marcaj de intrare
B—Punct semnalizat
C—Arie semnalizata
D—Linie semnalizata

® Marcaj de intrare (A)—Marcati un punct de intrare a
utilajului pe camp.

® Punct semnalizat (B)—Marcati un anumit punct de
pe camp, cum ar fi o piatra sau un loc unde
aplicatorul a ramas fara produs.

® Arie semnalizata (C)—Marcati zone de interes, cum
ar fi o zona de buruieni sau o adancitura din teren.

® Linie semnalizata (D)—Marcati liniile de pe camp,
precum conductele de desecare sau gardurile.

NOTA: Daca un punct de lucru este definit, marcajul
este inregistrat la punctul de lucru. Daca nu este
definit niciun punct de lucru, marcajul este
inregistrat direct sub receptorul GPS.

ch177nn,1738294533577-58-24SEP25
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Marcaje de intrare

PC620771—UN—08AUG24
Marcaj de intrare

Marcajele de intrare sunt definite sau create de operator
pentru a specifica locatia de intrare a utilajului pe camp.
Metoda ideala de plasare a marcajelor este langa linia
de perimetru unde se afla o intrare in camp. Nu exista
nicio limita pentru plasarea marcajelor pe camp.
Acestea pot fi amplasate in interiorul perimetrului, in
afara perimetrului, precum si in locatia curenta a
utilajului.

Se recomanda limitarea numarului de marcaje
amplasate pe camp pentru o performanta optima a
utilajului. Marcajele de intrare pot fi setate prin
intermediul afisajului, al aplicatiei Operations Center si
al aplicatiei mobile Operations Center.

ZIDXK1X,1759921986197-58-280CT25

Configurarea lucrarilor

PC28769—UN—25AUG22
Configurarea lucrérilor

Utilizati Configurare activitate cand schimbati
instrumentele, campurile sau aplicati un produs diferit.
Setarile disponibile Tn aplicatia Configurare activitate se
modifica in functie de operatiune.

Utilizati aplicatia Administrator amplasare pentru a
adauga tasta soft de comanda rapida Configurare
activitate Tn bara de comenzi rapide.

Navigarea la Configurare activitate

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Configurare activitate.
Rezumat lucru

Utilizati Rezumat lucru pentru a selecta detaliile
operationale, cum ar fi tipul de cultura si rata-tinta /
prescriptia.

Lista activitati

Selectati o lista de activitati pentru a afisa activitatile

planificate, partajate sau istorice si a alege dintre
acestea.

® Planificate — selectati un plan de activitate importat si
configurati automat afisajul pentru a incepe
executarea activitatii.

® Partajate — selectati un grup de lucru si alaturati-va
acestuia pentru partajarea ariei de acoperire, a
pozitiei masinii si a liniilor de ghidare.

e |storic — selectati si reluati evenimente de activitate
anterioare.

Activitate noua

Buton Lucrare noua

PC28710—UN—25AUG22

Selectati butonul Activitate noua pentru a sterge datele
de lucru de pe harta pentru campul selectat. Daca nu
este selectat un nume de camp, toate datele de lucru
inregistrate fara nume de camp sunt salvate pe lista de
activitati si apoi sunt sterse de pe harta.

Alte conditii care pentru a incepe activitatea noua:

® Operatorul modifica clientul, ferma sau campul si nu
reia activitatea.

® Operatorul modifica cultura in timpul plantarii sau
recoltarii. Daca exista mai multe operatiuni,
activitatea noua este inceputa pentru operatiunea
care a fost modificata.

® Operatorul modifica produsul sau amestecul uscat in
timpul aplicarii unei operatiuni de uscare sau cu gaz.
Daca exista mai multe operatiuni, activitatea noua
este Tnceputd pentru operatiunea care a fost
modificata.

® Operatorul modifica produsul sau amestecul din
rezervor cand mai multe operatiuni cu lichide sunt
aplicate in mod activ. Activitatea noua este inceputa
pentru operatiunea care a fost modificata.

NOTA: Schimbarea produsului sau a amestecului
pentru rezervor in timpul unei operatiuni de aplicare
a unui singur lichid nu genereaza automat o
activitate noua. Daca se doreste o activitate noua,
trebuie selectat butonul Activitate noua.

® S-a detectat un instrument nou sau o platforma noua
care creeaza un set de operatiuni care nu corespund
cu setul de operatiuni anterior.

® S-a deconectat un instrument detectat sau o
platforma detectata anterior si s-a creat un
instrument virtual sau o platforma virtuala.

® QOperatorul se alaturd unui grup de partajare a
lucrului si se desfasoara oricare dintre celelalte
conditii mentionate.
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Rata finta/Prescriptie

R

Prescriptie

PC28806—UN—29AUG22

Afisajul accepta numai formatul de fisier shape ArcGlIS.
Se poate importa un numar nelimitat de prescriptii.

Fiecare prescriptie are un numar nelimitat de zone de
rata.

Nu exista un minimum masurabil pentru dimensiunea
zonei de rata.

Selectare rata zone multiple

Selectati caseta de introducere Selectare rata zone
multiple pentru a selecta metoda pe care o utilizeaza
afisajul pentru a stabili rata tinta pe o sectiune divizata
sau mai multe:

® Cea mai ridicata — utilizeaza cea mai ridicata rata de
prescriptie dintre toate ratele care se incadreaza intr-
o arie de acoperire data pentru contorizare.

® Cea mai redusa — utilizeaza cea mai redusa rata de
prescriptie diferita de zero dintre toate ratele care se
incadreaza intr-o arie de acoperire data pentru
contorizare.

® Medie — utilizeaza o rata de prescriptie medie,
ponderata, diferita de zero, derivata de la toate ratele
care se incadreaza intr-o arie de acoperire data
pentru contorizare.

e Cea mai comuna — utilizeaza rata de prescriptie
diferita de zero care acopera cea mai mare parte
dintr-o zona de acoperire data pentru contorizare.

In mod implicit, rata pentru zone multiple este setata la
Cea mai ridicata. Rata pentru zone multiple poate fi
configurata pentru fiecare operatiune distincta. Selectia
pentru o operatiune data persista pe termen nedefinit,
cu exceptia situatiei in care se efectueaza o resetare la
valorile din fabricatie. Dupa o resetare la valorile din
fabricatie, afisajul seteaza rata pentru toate operatiunile
la Cea mai ridicata.

Sarcini ISOBUS

Afisajul John Deere G5 poate inregistra totalurile
ISOBUS furnizate de instrumente cu TC-GEO (unitate
de control de sarcini pe baza geografica) certificate AEF
(Agricultural Industry Electronics Foundation — Fundatia
de Electronica in Industria Agricold) si de utilaje de
pulverizat John Deere tractate. Toate totalurile furnizate
de instrumentul ISOBUS, precum timp, suprafata, masa
si volum, sunt inregistrate in sarcina.

Conditii
Utilizati sectiunea Conditii pentru a documenta conditiile

meteo si de teren si notele de lucru Tn timp ce lucrati pe
camp.

NOTA: Dacé este activd o statie de date meteo,
documentarea manuala a conditiilor meteo este
dezactivata.

Setari ale planului de activitate
Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Work Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization,

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Setéri ale planului de activitate

A—Eliminarea planurilor de activitate finalizate si sterse
B—Activarea automata a planului de activitate

Eliminarea planurilor de activitate finalizate si sterse (A)
—Atunci cand aceasta setare este activata, odata ce un
plan de activitate ajunge sa fie finalizat in proportie de
90% sau nu a fost utilizat de cel putin 2 saptamani,
acesta este marcat ca fiind finalizat si eliminat din lista
de lucrari.

Activarea automata a planului de activitate (B)—Cand
aceasta setare este activata, imediat dupa introducerea
unui cdmp pentru care exista un plan de activitate,
aceasta functie este activata automat. Cu toate acestea,
daca exista conflicte, acestea trebuie rezolvate pentru
ca aceasta setare sa functioneze corect.

ct47125,1705186121528-58-13JAN24

Totaluri lucru

PC28770—UN—25AUG22
Totaluri lucru

Totalurile sunt afisate pentru caAmpul si operatiunea de
lucru activa. Pentru a schimba campurile, accesati
aplicatia Campuri si perimetre si setati locatia curenta.
Utilizati aplicatia Administrator amplasare pentru a
adauga module de Totaluri lucru la pagina de rulare.

Navigarea la Totaluri de lucru
1. Selectati Meniu.
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2. Selectati fereastra Aplicatii.
3. Selectati aplicatia Totaluri lucru.
Operatiunea de lucru

Daca sunt inregistrate mai multe operatiuni de lucru,
selectati comutatorul pentru a alege un tip de
operatiune.

Daca pentru o operatiune sunt inregistrate mai multe
varietati sau produse, sunt indicate totaluri separate
pentru fiecare dupa totalurile pentru camp.

NOTA: Alte totaluri de lucru specifice sunt disponibile
pentru anumite masini si instrumente. Consultati
asistenta pe ecran pentru informatii suplimentare.

NOTA: Este posibil ca anumite totaluri de lucru s& nu fie
vizibile din cauza configuratiei utilajului sau
instrumentului sau unei calibréari
necorespunzatoare.

Arie

Aria reprezinta aria totala care a fost lucrata cat timp
inregistrarea lucrarilor a fost pornita. Calculul se
bazeaza pe latimea utila a instrumentului, viteza fata de
sol si timpul lucrat.

Aria ramasa este suprafata de teren care nu a fost inca
lucrata. Calculul necesita un perimetru exterior si ia in
calcul perimetrele interioare.

Timp

Valoarea Timp este timpul inregistrat pentru lucrare
pentru operatiunea curenta, masurat pana la o zecime
de ora.

Timpul ramas este timpul estimat pentru finalizarea
lucrului pe campul respectiv, in functie de aria ramasa si
de timpul utilizat pentru lucrul pe partea finalizata a
campului.

Rata

Rata reprezintd numarul total de seminte sau cantitatea
totala de produs aplicata, valoare impartita la aria
lucrata.

Total aplicat

Total aplicat reprezinta numarul total de seminte sau
cantitatea totala de produs aplicata.

Produs

Produsul ramas este cantitatea de produs necesara
pentru finalizarea lucrarii. Aceasta este calculata prin
inmultirea ariei ramase cu rata.

NOTA: Atunci cand utilizati un amestec in rezervor,
cantitatea indicata reprezinta intregul amestec din
rezervor, nu ingredientele separate.

Carburant

Valoarea Carburant reprezinta carburantul consumat in
timpul Tnregistrarii lucrarii.

Totaluri sarcina

Totaluri sarcina afiseaza datele privind recolta selectate,
in functie de sarcina culturii recoltate. Cand sunt
disponibile mai mult de trei valori totale ale sarcinii,
operatorul poate selecta care totaluri sa fie afisate.
Trebuie selectate exact trei valori.

Totaluri partajate

Totalurile de lucru pot fi partajate folosind partajarea
datelor pe teren. Totalurile partajate sunt actualizate atat
incremental de catre afisaj, cat si atunci cand sunt
primite informatii de la al{i membri ai grupului. Pentru
mai multe informatji despre alaturarea la un grup de
lucru, consultati asistenta pe ecran din aplicatia
Configurare activitate.

Totaluri personalizate

Vizualizati istoricul de lucru pentru un cadmp sau un grup
de campuri dintr-un interval de date selectat. Totalurile
personalizate pot fi filtrate dupa client/ferma/camp,
cultura, operatiune si produs.

ct47125,1705186121352-58-13JAN24

Monitor de lucru

PC28775—UN—25AUG22
Monitor de lucru

NOTA: Este posibil ca anumite valori specifice utilajului
si operatiunii sa nu fie vizibile din cauza
configuratiei utilajului sau instrumentului ori din
cauza cda nu exista o calibrare corespunzatoare.

Monitorul de lucru afiseaza valorile medii si totale ale
utilajului si cele specifice operatiunii. Selectati o valoare
de pe pagina pentru a vizualiza o fereastra popup cu
acea valoare. Fiecare dintre aceste valori poate fi
amplasata pe pagina principala de rulare.

Folositi butonul de resetare de la baza paginii pentru a
sterge toate valorile, cu exceptia valorilor instantanee.
Data si ora ultimei resetari vor fi indicate langa buton.

In dreapta butonului Resetare, Inregistrare lucru indica
daca Monitor activ este activ si contorizeaza in prezent.
O lumina care lumineaza intermitent indica faptul ca
Monitorul de lucru este activ.

Navigarea la Monitorul de lucru

1. Selectati Meniu.
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2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Monitorul de Lucru.

inregistrarea lucrarilor

Cand inregistrarea de lucru este ON, Tnregistrarea hartii
si contoarele care necesita un declansator de
inregistrare acumuleaza. Contoarele ce necesita
Inregistrarea lucrarilor includ:

® Arie lucrata

® Timp lucrat

® Productivitate

® Consum mediu carburant per arie
e Viteza de lucru medie

Selectati inregistrare lucru din coltul din dreapta jos
pentru a vizualiza o fereastra popup cu setarile de
inregistrare.

Starea de inregistrare este bazata pe declansatorul de
inregistrare curent selectat la Profil utilaj. Daca
declansatorul de inregistrare nu corespunde operatiilor
curente, apasati butonul Editare pentru a schimba
declansatorul de inregistrare selectat. Pentru mai multe
informatiji consultati sectiunea Profil utilaj.

NOTA: Dacé declansatorul de inregistrare este setat in
modul manual, nregistrarea lucrarilor poate fi
activata sau dezactivata prin apasarea butonului de
inregistrare.

ch177nn,1726041785584-58-11SEP24

inregistrarea lucrarilor

Cand inregistrarea de lucru este ON, inregistrarea hartii
si contoarele care necesita un declansator de
inregistrare acumuleaza. Contoarele ce necesita
Inregistrarea lucrarilor includ:

® Arie lucrata

e Timp lucrat

® Productivitate

e Consum mediu carburant per arie
e Viteza de lucru medie

Selectati inregistrare lucru din coltul din dreapta jos
pentru a vizualiza o fereastra popup cu setarile de
inregistrare.

Starea de inregistrare este bazata pe declansatorul de
inregistrare curent selectat la Profil utilaj. Daca
declansatorul de inregistrare nu corespunde operatiilor
curente, apasati butonul Editare pentru a schimba
declansatorul de inregistrare selectat. Pentru mai multe
informatiji consultati sectiunea Profil utilaj.

NOTA: Dacé declansatorul de inregistrare este setat in
modul manual, Tnregistrarea lucrarilor poate fi
activata sau dezactivata prin apasarea butonului de
inregistrare.

ct47125,1705186226483-58-13JAN24

Partajare
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Partajare

NOTA: Pentru performante optime, toate afisajele si
modemurile JDLink trebuie sa utilizeze aceeagi
versiune de software.

NOTA: Aplicatia de partajare functioneaza intre
afisajele din generatia 4 si G5.

Aplicatia Partajare poate fi utilizatd pentru vizualizarea
cerintelor pentru partajarea datelor intre masini.
Partajarea datelor permite unui numar de maximum
sase operatori care lucreaza pe acelasi camp sa
partajeze linii de ghidare si date. Pentru a se alatura
unei echipe, operatorii trebuie sa navigheze la fila listei
de activitati din aplicatia Configurare activitate. Pentru a
partaja linii de ghidare, operatorul trebuie sa navigheze
la aplicatia Ghidare AutoTrac.

Datele de lucru partajate sunt trimise si primite la
intervale de 30 de secunde. Incluzand transferul de
date, un afisaj primeste, in mod normal, actualizari ale
acoperirii de la membrii grupului la intervale de 30 de
secunde. Pozitia membrilor grupului este actualizata la
fiecare 6 secunde.

NOTA: Intervalele de timp dintre transferurile de date
pot varia in functie de stabilitatea conexiunii
wireless.

Cand aplicatia Partajare este activata, urmatoarele
informatii sunt partajate intre afisaje:
® Linii de ghidare (numai urmele drepte si circulare)

NOTA: Urmele drepte create prin metodele Acces
masina A + B, Acces masina A + Cap-compas sau
Acces masina Lat/Long + Cap-compas nu pot fi
partajate.

® Harti de acoperire
® Harti pe masura aplicarii

Acoperirea, suprapunerea, acoperirea partajata si
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suprapunerea partajata sunt afisate in culori unice.
Hartile de acoperire partajata sunt vizibile Tn anumite
module ale paginilor de rulare si in aplicatiile Ghidare
AutoTrac si Cartografiere.

Cerinte pentru partajarea pozitiei masinii gi a liniilor
de ghidare:

NOTA: Pentru rezultate optime, utilizati un nivel de
corectie SF2 sau superior. Daca se utilizeaza SF1,
pot aparea deplasari nedorite ale urmelor de
ghidare partajate si ale acoperirii partajate, care
afecteaza negativ performanta sistemelor AutoTrac
si Control sectiuni.

® Optiunile Sincronizare automata date si Primire date
din grupul de lucru sunt activate in aplicatiile
Partajare sau Manager de fisiere.

® Este necesar un modem JDLink cu un abonament
JDLink Connect activ.

® Este necesar un CommandCenter 4600 sau un afisa;j
universal 4640 pe care este activata functia Partajare
a datelor campului.

® Este necesar un afisaj CommandCenter G5 sau un
afisaj universal G5 cu o licenta valabila pentru
Partajarea datelor campului.

® Toate afisajele de generatia 4 si G5 din grupul de
lucru sunt asociate cu aceeasi organizatie din John
Deere Operations Center.

® Grupurile de lucru trebuie sa utilizeze acelasi ID de
lucru.

e Operatorii trebuie sa aiba acelasi client, aceeasi
ferma si acelasi camp.

Cerinta suplimentara pentru partajarea hartilor de
acoperire si a datelor de lucru:

® Operatorii trebuie sa aiba aceeasi operatiune si
aceeasi cultura, acelasi produs sau acelasi amestec
pentru rezervor.

NOTA: Céand se utilizeaza prescriptii, operatorii trebuie
sa utilizeze aceeasgi prescriptie. Pentru
semanatorile pneumatice utilitare cu mai multe
bene, Configuratie rezervor trebuie sa aiba aceeasi
definitie pentru fiecare semanatoare din grupul de
lucru.

NOTA: Hartile de acoperire pot fi partajate intre masini
care utilizeaza o singura operatiune de aplicare a
produsului lichid cu capacitate de Control sectiuni si
aplica diferite produse sau amestecuri pentru
rezervor. Sistemul nu se alatura automat grupului.
Operatorul trebuie sa se alature la celelalte masini
selectand grupul de lucru corespunzator din lista de
lucru partajata.

NOTA: Inainte de a incepe o noud lucrare, toti operatorii
de utilaje trebuie sa selecteze Lucrare noua pentru
a sterge acoperirea afisajului local pentru camp. In
plus, un operator al afisajului desemnat trebuie sa
selecteze Grup nou pentru a reseta acoperirea
grupului partajat. Dupa aceea, afisajele ramase se
pot alatura grupului nou creat. La finalizarea
acestor pasgi, Partajarea datelor campului va
functiona conform asteptarilor pentru noua sesiune
de lucru.

ct47125,1705188044976-58-09JUL25
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Video

AATEN'[IE: Evitati pericolul de ranire sau deces.

Nu va bazati pe o camera pentru evitarea
coliziunilor sau detectarea persoanelor din
apropiere. Raméaneti permanent in alerta si fiti
constient de ce se intdmpla in jurul utilajului in
timpul operarii. Cititi si asigurati-va ca ati
inteles paragraful Evitarea accidentelor in
marsarier din secfiunea Siguranta.

IMPORTANT: Stabiliti daca imaginea de la camera
sau aplicatia Video este in oglinda inainte de a
utiliza aplicatia Video.

NOTA: Consultati Manualul de vanzéri Ag pentru cea
mai recenta listd de camere compatibile.

Aplicatia Video este utilizata pentru a observa zonele
din jurul utilajului.

In timpul utilizarii afisajului universal G5, se poate
vizualiza doar un singur flux video in acelasi timp. in
timpul utilizarii afisajului universal G57'S, pot fi
vizualizate maximum trei fluxuri video in acelasi timp.

Afisajul universal G5 poate accepta pana la patru intrari
de camera.

Navigarea la Video

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.
3. Selectati aplicatia Video.

Comenzile camerei
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A—Video in oglinda

B—Contrast

C—Scanare vizualizare

Comutarea camerelor

Daca sunt conectate mai multe camere, alegeti intre
intrarile video prin selectarea diferitelor nume de
camera.

NOTA: Camera digitald va rdmane alocata afisajului
selectat pana cand este realocata manual.

Video in oglinda

Selectati butonul pentru imagine video in oglinda (A)
pentru a simula o oglinda retrovizoare. Selectarea
vizualizarii Tn oglinda inverseaza partile stanga si
dreapta ale imaginii video.

Contrast

NOTA: Comenzile pentru contrast nu sunt disponibile
pentru camerele cu sursa digitala.

Reglati contrastul video (B) folosind butoanele plus (+)
si minus (-). Mariti luminozitatea imaginii video prin
selectarea butonului plus si Tntunecati imaginea video
prin selectarea butonului minus.

Scanare vizualizare

Selectati butonul Scanare vizualizare (C) pentru a
scana intrarile video ale camerelor active.

Modul Ecran complet

Selectati zona video pentru a activa modul Ecran
complet. In modul Ecran complet, comenzile video
difera de cele din vizualizarea normala.

Flux camera

Fluxul de camere afiseaza numele fiecarei camere
detectate de aplicatia Video. Selectati o camera de pe
listd pentru a o vedea in modul ecran complet.

Camp vizual

Aceasta functie poate fi utilizata pentru a comuta intre
unghiurile campului vizual al camerei.

NOTA: Functia cAmpului vizual si unghiurile disponibile
depind de modelul camerei.

Scanare vizualizare

In modul ecran complet, selectati scanare vizualizare
pentru a scana intrarile video ale camerelor active. O
intrare video este afisata pe perioada specificata inainte

de trecerea la urmatoarea intrare video din lista de
camere. Durata de scanare este configurata la Setari
avansate.

Declansatoarele video

Imaginile video pot fi afisate in timpul efectuarii anumitor
functii ale masinii (de ex., deplasarea in marsarier sau
cuplarea PTO). Declansatoarele video sunt disponibile
cand sunt detectate funciii compatibile ale masinii.

1. Selectati Setari avansate pentru a configura setarile.
2. Selectati un declangator.

3. Selectati intrarea de camera pentru declansatorul
curent. Aceasta camera este afisata cand
declansatorul este activat.

NOTA: Pentru a preveni afisarea video pentru un
declangator, selectati No Camera (nicio camera).

4. Introduceti limita de timp pentru video. Aceasta este
durata de afisare a imaginii video dupa ce
declangatorul devine inactiv.

Cablajul video

Afisajul universal G5 se poate conecta la o camera
analogica si la doua camere digitale.

G5Afisajul universal 7' se poate conecta la maximum

patru camere analogice si doua camere digitale, in
functie de necesitati si cablaj.

Sunt disponibile cablaje adaptoare care se conecteaza
la conectorul cu 26 de pini din spatele afisajului.

NOTA: Acest Manual de utilizare nu include instructiuni
de instalare a camerei si cablajului. Consultati
Instructiunile de instalare ale camerei.

Pinii video de pe conector sunt:

Numar de pini Descriere

8 Semnal video 1

14 Imp&mantare video 1
20 Semnal video 2

21 Imp&mantare video 2
22 Semnal video 3

15 Impamantare video 3
16 Semnal video 4

17 Impamantare video 4

Configurare SmartView

e SmartView (A) - Permite operatorului sa configureze
camere video pe autocisterna de stropit pentru a fi
vizualizate pe bara de afisare SmartView de
deasupra parbrizului pentru a obtine o vizibilitate mai
buna n timpul transportarii utilajului pe drumuri sau
in spatii inguste.
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Configurare camera

e Eliminare (B) - Eliminati camera de la atribuirea la
unul dintre afisajele SmartView.

e Setare drept camera implicita (C) - Bifali aceasta
caseta pentru a atribui camera ca vizualizare
implicita a camerei pentru acest afisaj SmartView.

e Camera (D) - Operatorul poate numi o camera
pentru a infelege mai bine ce flux de la camera vede
si unde se afla pe utilaj.

ch177nn,1739887801998-58-080CT25

Configurarea comenzilor
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Configurarea comenzilor

Utilizati aplicatia Configurare comenzi pentru a
configura intrarile ISOBUS care sunt utilizate pentru a
comanda functiile instrumentului sau pentru a
reconfigura alte comenzi.

Navigarea la Configurarea comenzilor
1. Selectati Meniu.
2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Configurare comenzi.

Aplicatia Configurare comenzi si datele configurabile
disponibile variaza intre tipurile de masini. Pentru
informatii suplimentare privind aplicatia Configurare
comenzi, consultati Manualul de utilizare al masinii.

ct47125,1705188194343-58-13JAN24

Manager de setari
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Manager de setari

Utilizati Managerul de setari pentru a incarca, edita sau
salva configuratji ale setarilor masinii si instrumentului.
Configuratiile salvate sunt utilizate pentru a facilita
restabilirea setarilor utilizate de catre masina si
instrument in timpul functionarii.

Navigati la Managerul de setari

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Manager de setari.

ct47125,1705187988002-58-13JAN24

Principii de functionare la ralanti ale

utilajului
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Principii de functionare la ralanti ale utilajului

Aplicatia Utilaj la ralanti documenteaza motivul pentru
care utilajul este la ralanti. Atunci cand utilajul se
opreste complet la 0 km/h (0 mph) pentru o durata
specificata, pe ecran va aparea o fereastra pop-up, care
va solicita operatorului sa furnizeze un motiv pentru
care utilajul este la ralanti.

Popup-ul contine o listd de motive de functionare la
ralanti din care se poate selecta. Motivele variaza in
functie de tipul de utilaj si de operatiunea detectata de
afisaj. Atunci cand se selecteaza un motiv de
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functionare la ralanti, motivul este trimis catre
organizatia asociata in John Deere Operations Center.

Datele colectate pot fi analizate in John Deere
Operations Center pentru a lua decizii in cunostinta de
cauza in vederea imbunatatirii eficientei.

Navigarea la Utilaj la ralanti
1. Selectati Meniu.
2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Utilaj la ralanti.

NOTA: Pentru mai multe informatii privind motivele
functiondrii la ralanti, consultati Asistenta pe ecran.

bvvmsit,1715251816294-58-14MAY25

Control jalonare
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Control jalonare

Jaloanele sunt caile sau urmele de ghidare desemnate
in interiorul unui cdmp pe care se deplaseaza utilajele,
cum ar fi tractoarele sau autocisternele stropit, in timpul
operatiunilor de plantare, stropire sau recoltare. In mod
obisnuit, jaloanele sunt create si inregistrate in timpul
operatiunilor de plantare.

Aplicatia Controlul jalonarii creeaza si gestioneaza
utilizarea jaloanelor pe un camp. Controlul jalonarii
functioneaza impreuna cu Controlul sectiunilor.

Folositi Controlul jalonarii pentru a optimiza operatiunile
de pe teren cu modele precise de jaloane si pentru a
gestiona deplasarea echipamentelor. Controlul jalonarii
poate fi utilizat pentru a minimiza compactarea solului,
pentru a reduce daunele aduse culturilor si pentru a
spori eficien{a operationala.

NOTA: Functionalitati precum Curbe AB si Autopath nu
sunt compatibile cu optiunea Control jalonare.

Navigarea la Controlul jalonarii

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Controlul jalonarii.

Niveluri jalonare

Conform standardului ISOBUS, optiunea Control
jalonare are trei niveluri:

® Nivelul 1—Ofera gestionarea de baza a jalonarii
atunci cand se utilizeaza urme de ghidare drepte.
Utilajul functioneaza ca vehicul principal,
permitdndu-i operatorului sa controleze setarile
jalonarii direct cu ajutorul GPS-ului (sistemul de
pozitionare globala) utilajului.

® Nivelul 2—Va permite sa lucrati cu un ritm asimetric.
De asemenea, va permite sa salvati setarile jalonarii
pe afisaj. Cu toate acestea, instrumentul raméane
vehiculul principal, asigurand o functionare
consecventa.

® Nivelul 3—Jalonarile predefinite pot comanda
instrumentului sa activeze sau sa dezactiveze
automat jalonarile. Acest nivel integreaza
functionalitati avansate pentru automatizare.

in prezent, optiunea Control jalonare este compatibila
cu functionalitatea pentru nivelul 1 de jalonare ISOBUS.
Imediat ce este detectat un instrument ISOBUS care
indeplineste cerintele pentru nivelul 1 de jalonare,
sistemul permite selectarea modului Automat. In modul
Automat, instrumentul calculeaza jalonarea pe baza
datelor furnizate de GNSS (sistemul global de navigatie
prin satelit). In aceasta etapa, instrumentul ISOBUS
controleaza si detine controlul asupra jalonarii.
Controlerul de sarcini John Deere furnizeaza numai
date GNSS si date privind urmele de ghidare.

NOTA: Pentru mai multe informatii privind Controlul
jalonérii, consultati asistenta pe ecran.

ch177nn,1737353048324-58-03FEB25
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Manager de figiere
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Manager de figiere

Aplicatia Manager de fisiere se utilizeaza pentru a
transfera date la si de la afisaj. Datele pot fi transferate
fie wireless, folosind Centru Operatiuni John Deere, fie
folosind o unitate USB pentru a transfera datele intre
afisaje sau software desktop compatibil.

Este important sa salvati datele periodic pe o unitate
USB.

Memoria interna a afisajului este dimensionata astfel
incat sa aiba capacitate suficienta pentru a stoca toate
datele de la 0 masina intr-un sezon. Apare un mesaj
cand 90% din memorie este utilizata. Datele trebuie sa
fie exportate si sterse Thainte ca memoria utilizata sa
depaseasca 90%.

Navigarea la Managerul de figiere

1. Selectati Menu (Meniu).

2. Selectati fila Sistem.

3. Selectati aplicatia Manager de figiere.

Tipuri de date

=
®

A—Urme de ghidare

B—Fisiere Administrator amplasare
C—Profiluri de utilaj

D—Profilurile masinii

mm o
®© ©
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e Urmele de ghidare (A) includ liniile de ghidare si
numele clientului, fermei si cAmpului asociat.

NOTA: Pentru urmele curbe adaptive importate este
necesar minimum un segment complet. Curbele
adaptive, urmele de perimetru gi liniile AutoPath nu
sunt acceptate de datele de configurare ale functiei
Sincronizare date.

NOTA: Curbele adaptive, urmele de perimetru si liniile
AutoPath nu sunt acceptate de datele de
configurare ale functiei Sincronizare date.

NOTA: Urmele de ghidare drepte create prin metodele
Acces masina A + B, Acces masina A + Cap-
compas sau Acces masgind Lat/Long + Cap-compas
si modelele de masina nu pot fi exportate sau
importate. Linia de ghidare este importata ca urme
de ghidare 0.

NOTA: La exportarea datelor, urmele de ghidare
partajate din Partajare a datelor campului sunt, de
asemenea, exportate.

® Fisierele pentru Administrator amplasare (B) pot fi
transferate intre afisajele G5. De asemenea, acestea
pot fi importate de pe un ecran de generatia a 4-a.
Aceste figiere includ pagini de rulare personalizate,
seturi de pagini de rulare si bare de acces rapid.

NOTA: Fisierele Administrator amplasare nu pot fi
transferate de pe un afisaj G5 pe un afisaj de
generatie 4, dar invers este posibil.

NOTA: Paginile de rulare importate sunt disponibile pe
fereastra Toate paginile de rulare din Administrator
amplasare.

Unele module ale paginilor de rulare se reseteaza
la valorile implicite cand sunt importate.

Modulele paginilor de rulare create pentru unitatile
de control al instrumentelor ISOBUS VT sunt
indisponibile daca unitatea de control nu este
conectata la magina.

e Profilurile instrumentului (C) pot fi transferate intre
afisajele G5. Aceasta include profilurile salvate pe
afisaj pentru instrumente fara unitate de control.

NOTA: Tipul de conexiune, inregistrarea lucrdrilor,
operatiunea si unitatea de control al ratelor nu sunt
importate cu profilurile instrumentului.

e Profilurile masinii (D) se configureaza cu ajutorul
aplicatiei Manager echipamente.

NOTA: Profilurile masinii pot fi importate si exportate
numai folosind un afisaj universal G5.

NOTA: Afisajul G5 genereaza automat setarile din
profilul masinii cand este detectata o masina John
Deere compatibila.

NOTA: Profilurile importate de masini care contin un
PIN de masina nu sunt vizibile in aplicatia Manager
echipamente. Un profil de masina este generat
automat atunci cand afisajul detecteaza o masina
John Deere compatibila. Profilul generat automat al
masginii are prioritate in raport cu orice profiluri
importate care contin PIN-uri de magina. Profilurile
de masina importate care nu contin un PIN de
magina sunt vizibile in aplicatia Manager
echipamente.

3
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E—Date de lucru
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F—Perimetre
G—Date de configurare
H—Prescriptii

e Datele de lucru (E) includ date de cartografiere si
totaluri. Acestea pot fi incarcate in Centru Operatiuni
John Deere sau descarcate intr-un software desktop
compatibil. Cand se importa date de lucru, se
transfera doar datele de cartografiere. Totalurile de
lucru nu pot fi importate.

NOTA: Acoperirea partajata din Partajare a datelor
campului nu poate fi exportata de pe afisaj. Pentru
a exporta acoperirea din cadrul unui eveniment de
Partajarea datelor de camp, datele trebuie
exportate de pe afisajul fiecaruia dintre membrii
participanti ai echipei.

NOTA: Datele de lucru incomplete pot fi exportate de pe
un afisaj si importate pe altul pentru a fi reluate cu
functia Istoric activitati din aplicatia Configurare
activitate. Totalurile de lucru asociate nu sunt
importate.

® Perimetrele (F) se configureaza utilizadnd aplicatia
Campuri si perimetre.

® Datele de configurare (G) includ perimetrele, urmele
de ghidare, marcajele, operatiunile, numele
clientului, al fermei si al cAmpurilor, soiurilor culturilor
si produsele.

NOTA: Perimetrele, urmele de ghidare, marcajele si
operatorii nu pot fi exportate pe cont propriu, dar
sunt incluse la exportarea datelor de
configurare. Datele privind marcajele includ
locatiile, tipul marcajelor si culoarea marcajelor
pentru fiecare CFF. Datele operatorului includ
informatii privind profilul operatorului.

® Prescriptiile (H) se configureaza cu aplicatia
Configurare activitate.

@ @ [m
®© © 0 O
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T, W
ISO:
A g

|—Sarcini ISOBUS
J—Capturi ecran
K—Jurnale de erori
L—Localizator de varietati

e Sarcinile ISOBUS (l) se configureaza cu ajutorul
aplicatiei Sarcini ISOBUS.

NOTA: Dimensiunea limita a fisierelor pentru sarcini
ISOBUS este de 10 MB.

® Capturile de ecran (J) sunt copii ale imaginilor afisate
pe ecran.

e Jurnalele de erori (K) sunt generate automat de catre

afisaj si pot fi utilizate de John Deere pentru
depanarea problemelor.

® Fisierele localizatorului de varietati (L) sunt
configurate in Operations Center John Deere.

D - o

Q) ®

M—Date in carantina
N—Date identificare recolta
O—Configurari setari
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® Datele in carantina (M) sunt un fisier creat atunci
cand operatorul decide sa introduca date in
carantina dupa aparitia unei erori neasteptate.

NOTA: Pentru recuperarea fisierelor de date in
carantina este necesara asistenta tehnica.
Contactati distribuitorul John Deere pentru a
fncerca recuperarea datelor.

® Fisierele de date privind ID-ul recoltei (N) sunt
configurate in aplicatia Configurare activitate si
contin informatii inregistrate privind recolta de
bumbac.

e Configurarile setarilor (O) pot fi transferate intre
afisajele G5. Setarile disponibile variaza in functie de
tipul de masina si instrument. Configurarile setarilor
sunt configurate cu ajutorul aplicatiei Manager setari.

Yy @ % &
® ® 6 6

PC28153—UN—050CT20
P—Setari Manager acces
Q—Date linie AutoPath
R—Captura de date StarFire
S—Fisiere de la dispozitive Ethernet

® Setarile managerului de acces (P) se configureaza
prin intermediul aplicatiei Utilizatori si acces.

NOTA: Configurati aplicatia Utilizatori si acces pentru a
impiedica realizarea de modificari nedorite de catre
operatori.

® Fisierele de date privind liniile AutoPath (Q) sunt
configurate in John Deere Operations Center si sunt
utilizate pentru a crea urme de ghidare AutoPath.

NOTA: Fisierele AutoPath nu pot fi exportate de pe
afisaj.

e Captura date StarFire (R) coniine datele inregistrate
de la receptorul StarFire, utilizate de John Deere
pentru depanarea problemelor. Pentru a activa
Captura date StarFire, selectati optiunea Captura
date din cadrul paginii VT a receptorului.
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NOTA: Capturarea datelor StarFire este disponibil
numai pe receptoare integrate StarFire 6000.

® Fisierele de la dispozitivele Ethernet (S) sunt
colectate de la dispozitive John Deere care accepta
protocolul de transfer de figiere si au o conexiune
Ethernet la afisaj. Sunt utilizate de John Deere
pentru a depana probleme.

Centrul de operatiuni John Deere

P

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Utilizati Centru Operatiuni pentru a transfera automat
date intre afisaje si Centru Operatiuni John Deere.
Datele sunt transferate folosind semnalul celular prin
modemul JDLink sau printr-o conexiune wireless la
internet.

NOTA: John Deere Operations Center necesits un
modem JDLink activ sau un adaptor USB wireless
cu acces la internet.

Configurare Data Sync

Datele sunt trimise si primite de la John Deere
Operations Center cand modemul JDLink are semnal
celular sau acces la internet sau adaptorul USB wireless
are acces la internet.

Cand Centru Operatiuni John Deere sau un afigaj
conectat este utilizat pentru a crea si a sterge un tip de
date de configurare activ, modificarile sunt sincronizate
cu Centru Operatiuni John Deere si toate afigajele
conectate din cadrul organizatiei. Elementele sterse de
pe un afisaj sunt arhivate in John Deere Operations
Center, iar elementele arhivate in John Deere
Operations Center sunt sterse de pe afisaje.

NOTA: Dacé este activats optiunea Configurare Data
Sync, urmétoarele elemente de date nu pot fi sterse
de pe afisaj:
® Informafii despre CFF

- Client
- Ferma
- Cémp
o Urme de ghidare
- Linii AB
A+B
A + cap-compas

Auto B

Lat./Long.
Lat/Lon + Cap-compas

- Curbe AB
- Cercuri
Unitate de actionare

Lat./Long.

® Perimetre

- Perimetre

- Haturi

® Marcgfe

- Punct

- Conducta

- Arie

- Intrarea

® Produse

- Cultura

- Varietate

- Substanta chimica
- Fertilizator

- Amestec pentru rezervor/amestec uscat
Operaftori

Pentru a sterge un element de pe afisaj, dezactivati
optiunea Configurare Data Sync din Operations Center.

Cand nu exista conexiune la internet, modificarile
efectuate local sunt stocate pe afisaj si sunt sincronizate
cand se realizeaza conexiunea la internet.

Sincroniz. date — Date de lucru

NOTA: Pe pagina Operations Center, selectati caseta
de bifare Activare sincronizare cu Operations
Center pentru a trimite datele la John Deere
Operations Center la fiecare 30 de secunde.

Datele sunt trimise la John Deere Operations Center
cand modemul JDLink are semnal celular sau acces la
internet sau adaptorul USB wireless are acces la
internet. Daca nu exista conexiune, datele de lucru sunt
stocate pe afisaj. Datele sunt trimite cand conexiunea
este restabilita.

Datele de lucru sunt incarcate in Analizator de camp si
Fisiere in John Deere Operations Center.

Declangatoare de date de lucru

Chiar daca datele de lucru sunt trimise automat de la
afisaj la John Deere Operations Center la fiecare 30 de
secunde, figierele nu pot fi vizualizate Tn Operations
Center pana cand nu are loc unul dintre urmatoarele
evenimente:

® Se incepe o activitate noua sau se schimba clientul,
ferma ori campul.

® Se pierde comunicatia celulara sau accesul la
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internet dintre afisaj si Centru Operatiuni John Deere
timp de peste 30 de minute.

® Masina este oprita si apoi repornita de la cheie in
interval de 30 de minute.

e Masina este oprita de la cheie timp de peste 30 de
minute.

Import date

e

Import date

PC20405—UN—30APR15

Selectati metoda de import:

® Import de pe unitate USB — selectati folderele de pe
unitatea USB care contin datele de importat.

® Import fisiere primite — importati fisiere de
configurare si de prescriptie din Centru Operatiuni
John Deere.

Pentru a importa fisiere de la John Deere Operations
Center, este necesar un modem JDLink.

Dupa ce figierele de configurare si prescripiiile sunt
importate pe afisaj, utilizati Configurare activitate pentru
a aplica fisierele. Consultatii fisierele de referin{a despre
John Deere Operations Center pentru a afla cum sa
creatii si sa trimiteti fisiere de configurare la afisajul G5.

Compatibilitate

Datele pot fi transferate de la alt afisaj G5, de la un afisaj
din generatia 4, de pe un software desktop compatibil
sau din John Deere Operations Center in formatul
pentru Sisteme curente. Software-ul 25.3 si mai recent
nu poate importa sau exporta fisiere in formatul Sisteme
curente anterior.

e Afisaje de Sisteme curente (G5, G5e, G5Plus, 4600
V2, 4200 V2, 4640, 4240)

e Afisaje de Sistem vechi (4600 V1, 4200 V1, 4100,
2630)

John Deere Operations Center nu accepta capacitatea
de a vizualiza, trimite sau primi pagini de rulare. Daca
un fisier de configurare contine numai pagini de rulare,
fisierul este afisat ca nevalid in Centrul de operatiuni
John Deere. Daca un fisier de configurare contine linii
de ghidare sau perimetre, precum si pagini de rulare,
fisierul de configurare se incarca in mod corect, dar
paginile de rulare nu pot fi vizualizate.

Fisierele de configurare de pe un afisaj GreenStar 3
2630 nu pot fi importate direct pe un afisaj din generatia
4 sau G5 dupa actualizarea software-ului la versiunea
25.3. Pentru a importa fisiere de pe aceste dispozitive,
acestea trebuie mai intai incarcate in Operations

Center, iar apoi trebuie creat un figier de configurare n
formatul generatie 4/G5.

NOTA: Dupé actualizarea de software 25.3 sau mai
recenta, afisajele G5 nu mai pot exporta date in
format APEX. Intregul suport de produs pentru
APEX s-a incheiat. Prin urmare, clientii care
utilizeaza APEX nu mai pot trimite date catre
Operations Center de la APEX.

La importarea unui perimetru interior, cAmpurile
importate trebuie sa includa un perimetru exterior. Un
perimetru interior nu poate fi creat sau importat in afisaj
fara ca mai intai sa fi fost creat sau importat un
perimetru exterior.

NOTA: Pentru a importa cu succes profiluri complete de
instrument de pe alt afisaj, asigura-te ca afisajul
sursa ruleaza software-ul 25.3 sau o versiune mai
noua.

Conflicte de date

Atunci cand este necesar, numele clientilor, fermelor si
campurilor importate sunt modificate. De exemplu,
"Field1" este redenumit "Field1(1)" daca exista deja un
camp cu acelasi nume.

Atunci cand datele de lucru pentru campuri ale caror
nume depasesc 20 de caractere sunt exportate in
Centrul de operatiuni John Deere, numele sunt afisate
corect. Atunci cand datele sunt importate Thapoi pe
afisaj, numele campului este prescurtat. Orice date sunt
recunoscute ca apartinand campului exportat inifial de
pe afisa;.

Daca liniile de ghidare sunt in acelasi camp si create cu
aceeasi metoda de urmarire, afisajul gestioneaza
conflictele urmatoare.

Nume diferit, aceeasi linie

® Daca liniile sunt aceleasi, numele liniei de ghidare de
pe display este inlocuit cu numele de pe unitatea
USB.

Acelasi nume, linie diferita

® Daca sunt doua linii diferite cu acelasi nume, linia de
pe unitatea USB este redenumita la import. De
exemplu, "Urma de ghidare1" este redenumita
"Urma de ghidare1(1)".

NOTA: Este posibil ca importul unui fisier s& esueze din
diverse motive. Verificali starea de eroare furnizata
de afisaj pentru toate fisierele care nu sunt
importate. Consultati asistenta pe ecran pentru
asistenta suplimentara cu importurile esuate.

Prescriptii
Pentru importarea prescriptiilor, fisierele shapefile
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trebuie amplasate in directorul Rx din directorul-
radacina al unitatii USB.

e

Export date

Export date

PC20406—UN—30APR15

NOTA: Atunci cand exportati date de lucru folosind o
unitate USB, utilizati cate un dispozitiv diferit pentru
fiecare afisaj. Datele de lucru exportate nu sunt
plasate in directorul niciunui profil individual. Datele
de configurare sunt plasate in directorul JD4600,
iar datele de Ilucru sunt plasate in directorul JD-
Data din directorul-radacina al unitatii USB.

Selectati metoda de exportare pentru a transfera tipurile
de date dorite.

e Selectati Export toate datele pentru a transfera rapid
toate datele de lucru, liniile de ghidare si paginile de
rulare cu setarile implicite.

® Selectati Date diagnosticare pentru a transfera
capturile de ecran si figierele jurnal de erori.

Exportarea datelor de utilizat cu afisaje de Sistem
vechi (4600V1, 4200V1, 4100, GreenStar 3 2630)

Datele de configurare exportate de pe afisajele din
generatia 4 nu sunt structurate automat pentru a fi
utilizate de un afisaj de Sistem vechi. Inainte de a
exporta datele de pe afisajul de generatia a 4-a:

1.Exportati date pe o unitate USB sau prin conexiune
wireless in John Deere Operations Center.

2.Utilizand Creator de fisiere de configurare in John
Deere Operations Center, creati un figier de
configurare in tipul de figiere Sistem vechi si exportati
fisierul pe o unitate USB.

3.Importanti fisierul de configurare nou creat Sisteme
vechi de pe unitatea USB in afisajul/afisajele Sisteme
vechi dorite.

Stergere date

o

Stergere date

PC20407—UN—30APR15

Prin stergerea datelor sunt eliminate tipurile de date
selectate de pe afisaj.

® Selectati Stergere personalizata pentru a elimina
date de lucru si pagini de rulare.

® Selectafi Stergere date diagnosticare pentru a
elimina capturile de ecran si fisierele jurnal de erori.

ZIDXK1X,1749535410021-58-17FEB26

Unitate USB

NOTA: Porturile USB ale afisajului G5 nu sunt destinate
utilizarii ca statie de incarcare pentru alte
dispozitive.

Cerinte pentru afisajele John Deere

e Format USB - Trebuie sa fie FAT32 sau NTFS.

e Capacitate - capacitatea recomandata este de 32—
64 GB. Capacitatea maxima acceptata este de 512
GB.

® Conectivitate - USB 2.0 sau USB 3.0.

® Dimensiuni maxime - grosime 9,2 mm (3/8 in) pe o
latime 21,7 mm (7/8 in).

Practici recomandate

® Dupa conectarea unitatii USB, asteptati 10 secunde.
Recunoasterea unitafilor USB de mari dimensiuni
poate dura mai mult.

e Utilizati o unitate USB de 16 GB sau mai mare, astfel
incat sa poata fi stocate mai multe copii de siguranta.

e Stergefi toate fisierele de pe unitatea USB care nu
sunt asociate cu afisajele John Deere.

Verificati fila Hardware afisaj din aplicatia Centru de
diagnosticare pentru a vedea daca afisajul recunoaste
unitatea USB.

ch177nn,1726043235254-58-050CT25

Realizarea capturilor de ecran
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A—Zona de ecran capturata

Selectati zona iluminata din partea de sus sténga a
ecranului. Apasati continuu pana cand ecranul clipeste
si displayul emite un sunet ca de declangator de aparat
de fotografiat.
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Introduceti unitatea USB si selectati Export date pentru
a transfera capturile de ecran pe unitate.

ct47125,1705260882121-58-14JAN24
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Manager de software

E ()

PC28693—UN—25AUG22
Manager de software

Utilizati Managerul de software pentru a actualiza
software-ul, pentru a activa functiile si pentru a afla
detalii despre versiunea software.

Navigarea la Managerul software

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Sistem.

3. Selectati aplicatia Manager software.

Pachete software

Software-ul afisajului G5 si fisierele de asistenta sunt
organizate in pachete. Fiecare pachet este listat
individual in fila Instalari si actualizari si in fereastra
Informatii versiune.

Sistemul de operare G5

PC28694—UN—25AUG22
Sistemul de operare G5

® Contine sistemul de operare al afigajului si aplicatii
de baza.

Asistenta pentru sistemul de operare G5

\Qf:
PC28695—UN—25AUG22

Asistenta pentru sistemul de operare G5

® Contine figiere de asistenta pentru aplicatiile
afisajului.

Aplicatii AMS

Aplicatii AMS

PC28808—UN—20SEP22

e Contin software-ul afisajului.

NOTA: Pachetele de asistentd pe ecran includ limbile
acceptate de afigaj.

Licente

O licenta activeaza funciiile imbunatatite de pe afisaj.
Functiile si produsele din cadrul licentei depind de tipul
de licenta achizitionat.

Licentele pot fi transferate intre afigajele universale sau
intre afisajele CommandCenter care se afla pe tipuri de
utilaje similare.

NOTA: Licentele disponibile pot fi diferite in regiunea
dvs. Contactati distribuitorul John Deere pentru
detali.

Butonul Detalii

PC28697—UN—25AUG22

StellarSupport.com necesita numarul de serie al
afisajului pentru a crea o licenta. O licenta
CommandCenter necesitd, de asemenea, PIN-ul
masginii. Utilizati butonul detalii pentru a vizualiza
numarul de serie al afigajului si PIN-ul masinii.

Stare licenta

Navigati la Manager software pentru a vizualiza
informatiile despre licenta:

1. Selectati Meniu.

Selectatii fereastra Sistem.
Selectati Manager software.
Selectati fereastra Licente.
Selectati o licenta din lista.

o ok w D

Selectati Detalii pentru a vizualiza detaliile licentei
selectate. Detaliile disponibile sunt determinate de
tipul de licenta.

O licenta poate avea urmatoarele stari:
® ©
Q O e)

PC649528—UN—090CT24
Stare licenta

Activa (A): Licenfa este activa.

Problema (B): Implica faptul ca a existat o problema cu
numarul de serie, livrarea licentei etc.

Data de incepere in asteptare (B): Licenta nu a fost
inca activata.
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Expirata (C): Licen{a a expirat.

ct47125,1705261192994-58-090CT24

Actualizarea software-ului afigajului si al
unitatii de control

Periodic, sunt lansate actualizari software pentru
afisajele G5 cu scopul de a oferi imbunataiiri generale si
de functionare. Aceste actualizari sunt gestionate de o
aplicatie desktop numita Manager software.

Actualizarile software pentru componentele de sistem
GreenStar, cum ar fi receptoarele StarFire, AutoTrac
Universal si unitatea de control al ratei GreenStar sunt,
de asemenea, descarcate cu ajutorul aplicatiei Manager
software. Figierele de actualizare sunt copiate pe
unitatea USB Tmpreuna cu actualizarile pentru afigaj. In
cazul in care componentele sunt conectate la masina,
acestea sunt actualizate prin intermediul afisajului cand
este introdusa unitatea USB.

Determinarea versiunilor software de pe afigaj

Numerele de versiune pentru toate pachetele software
instalate sunt disponibile in pagina de Informatji de
versiune, in Managerul software.

Descarcarea actualizarilor software

PC15348—UN—11JUL13
Unitate USB

Se recomanda o unitate USB formatata FAT32 sau
NTFS cu cel putin 16 GB. Pentru mai multe informatji
despre cerintele privind unitatea USB, consultati
Unitatea USB, din sectiunea Manager de figiere.

Actualizarile software sunt disponibile pentru
descarcare de la:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/
Cand unitatea USB contine cel mai recent software,
conectati-o la masina pentru a instala actualizarea.
Instalarea actualizarilor software

Unitate USB

1. Introduceti unitatea USB in portul USB superior, de
l&nga portul pentru accesorii.

4,

®

A—Butonul Instalare software

PC23932—UN—21MAR17

2. Cand este afisata pagina “Optiuni unitate USB”,
selectati butonul Instalare software (A). Acesta
afiseaza fila Instalari si actualizari din Manager
software.

3. Selectati "Vizualizare actualizari pentru afisaj" sau
"Vizualizare actualizari pentru alte dispozitive" si
selectati butonul Inainte.

4. Sunt afisate numai pachetele de software care sunt
mai noi decat cel instalat Tn momentul respectiv.
Toate pachetele software ale afigajului sunt selectate
implicit.

5. Selectati butonul de instalare. Daca o actualizare nu

porneste, urmati mesajele de pe ecran pentru a
rezolva conflictele.

AATEN]'IE: Evitati riscul de ranire. Asigurati-va

astfel incat utilajul sa fie in modul Parcare si
mentineti alimentarea cu energie electrica pe
durata procesului de instalare. In timpul
instalarii software-ului:

Toate aplicatiile vor fi oprite.
Niciun mesaj de sistem nu va fi afigat.
Nu scoateti unitatea USB.

Ty

PC28696—UN—25AUG22
A—Indicator de progres
B—Bifa verde

6. Un indicator de progres (A) afiseaza procentul
fiecarui pachet care este in curs de instalare. O bifa
verde (B) va semnala instalarea reusita a pachetului.

7. Afisajul va reporni pentru a finaliza actualizarea.

8. Scoateti unitatea USB si reveniti la computer. Rulaf;
utilitarul Manager de software pentru a incarca
fisierele de retur.

NOTA: Fisierele de retur contin informatii despre
versiunea de software si sunt utilizate pentru a
ajuta reprezentantii sa ofere asistenta in ceea ce
priveste afisajul si masina.

Actualizari online
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1. In fila Instalare si Actualizari, selectati Verificare
Actualizari Online. Afisajul cauta actualizarile
disponibile.

2. Selectati "Vizualizare actualizari pentru afisaj" sau
"Vizualizare actualizari pentru alte dispozitive" si
selectati butonul Inainte.

3. Sunt afisate numai pachetele de software care sunt
mai noi decat cel instalat in momentul respectiv.
Toate pachetele sunt selectate implicit.

4. Selectati butonul de descarcare. Daca o actualizare
nu porneste, urmati mesajele de pe ecran pentru a
rezolva conflictele.

5. Un indicator de progres (A) afiseaza procentajul de
descarcare a fiecarui pachet. O bifa verde (B) va
semnala descarcarea reusita a pachetului.

6. Selectati butonul Instalare pentru a incepe instalarea
pachetului de software descarcat.

AATEN]'IE: Evitati riscul de ranire. Asigurati-va

astfel incat utilajul sa fie in modul Parcare si
mentineti alimentarea cu energie electrica pe
durata procesului de instalare. In timpul
instalarii software-ului:

Toate aplicatiile vor fi oprite.
Niciun mesaj de sistem nu va fi afigat.

7. Afisajul va reporni pentru a finaliza actualizarea.

Actualizari de la distanta cu ajutorul Equipment
Mobile

1. Conectati-va la Equipment Mobile si verificati daca
exista actualizari de software in asteptare.

2. Selectati actualizarea software si selectati Solicitare
actualizare la distanta.

3. Porniti utilajul.

4. Software-ul va fi descarcat automat pe afigaj.
Selectati Instalare atunci cand cererea de instalare
apare pe afisa;.

5. Afisajul va reporni.

6. Afisajul va indica Programare finalizata dupa
instalarea cu succes.

Programare prin streaming wireless

NOTA: Pentru programare prin streaming wireless,
computerul trebuie sa fie in apropierea utilajului.

Programarea prin streaming wireless este disponibila
prin Service Center sau John Deere Operations Center.

1. Porniti contactul utilajului si mentineti-l pornit pe
toata durata procedurii de actualizare a software-
ului.

2. Pe afigajul utilajului, selectati Meniu.

Selectati fila Sistem.
Selectati Setari wireless.

Activati comutatorul Dispozitiv mobil la utilaj.

o o b~ w

La computer, conectati-va la Service Center sau
John Deere Operations Center si verificati daca
exista actualizari de software in asteptare.

N

Descarcati actualizarea software pe computer.

Dupa ce actualizarile sunt descarcate, conectati
computerul la reteaua wireless a modem-ului
JDLink al utilajului.

9. Pe pagina de actualizare a software-ului, selectafi
Start instalare.

10. La solicitarea Conectare la reteaua Wi-Fi MTG a
utilajului, cititi instructiunile de pe ecran si selectati
Conectare.

11. Pe pagina Actualizari software Service Center,
selectati Selectare fisier(e) si selectati pachetul de
actualizare descarcat. Selectati Deschidere.

12. Selectati Start incarcare pentru a transfera
software-ul descarcat pe afisaj.

13. Dupa finalizarea transferului de software, selectati
Start programare.

14. Fereastra Instalari si actualizari se va deschide pe
afisajul utilajului, indicand starea instalarii.

15. Dupa ce programarea este reusita, selectati
Descarcare figier de retur pe pagina Actualizari
software Service Center.

16. Selectati Incarcare fisier de retur si incarcatj fisierul
descarcat pentru a finaliza procedura de actualizare
a software-ului.

Programare de la distanta prin streaming wireless

1. Porniti contactul utilajului si mentineti-l pornit pe
toata durata procedurii de actualizare a software-
ului.

NOTA: Asigurati-vé cd este stabilitd o conexiune JDLink
puternica inainte de a continua cu programarea de
la distanta.

NOTA: Equipment Mobile accepta si programarea de la
distanta.

2. La computer, conectati-va la Service Center sau
John Deere Operations Center si introduceti PIN-ul
utilajului Tn bara Cautare utila;.

3. Selectati utilajul dorit din lista derulanta Cautare
utilaj.

4. La Programare software, verificati daca exista
actualizari software noi.

5. Selectatfi Instalare, iar software-ul se va descarca si
instala pe afigaj.
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6. Pe afigajul utilajului, selectali Instalare software la
solicitarea Acxtualizari software de la distanta
ISOBUS VT.

7. Descarcarea software-ului ar trebui sa inceapa pe
afisa;.

8. Dupa ce descarcarea software-ului s-a terminat,
selectati Instalare.

9. Urmati instructiunile de pe ecran si selectati
Continuare pentru a continua instalarea.

10. Instalarea software-ului ar trebui sa inceapa pe
afisaj. Dupa finalizarea instalarii, verificati daca
afisajul este pe ultima versiune de software.

Depanarea

Daca actualizarea esueaza, afigajul va raméane la
versiunea curenta.

Inregistrati mesajul de eroare daca actualizarea
software esueaza. Stergeti fisierele de pe unitatea USB,
apoi refincarcati actualizarea software pe unitatea USB.
Repetati procesul de instalare a software-ului.

Daca actualizarea software continua sa esueze,
contactati un distribuitor John Deere.

Optimizarea spatiului de pe unitatea USB pentru a
actualiza software-ul de afisare

Efectuati procedura urmatoare pentru a optimiza spatiul
pe unitatea USB:

1. Conectati unitatea USB la computer.

2. Selectati Computerul meu.

3. Selectati Discul local C.

4. Selectati sds.

NOTA: Pentru folderul JDSync, selectati folderul Date
aplicatie\Roaming.

Selectati DisplayDependencies.

Stergeti tot continutul din folderul RomCache.

Formatati unitatea USB in format FAT32.

Descarcati fisierele de actualizare a afisajului prin
intermediul Software Manager si transferati-le pe
unitatea USB.

© N o o
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Activarile hardware-ului si software-ului
fara afisaj

Pentru a activa hardware-ul si software-ul fara afisaj,
selectati butonul Detalii pentru a introduce un cod de
activare. Un singur cod poate include mai multe funcitii,
dar poate executa numai un tip de actiune (activare sau
dezactivare). De exemplu, un cod poate activa trei

functii, in timp ce un cod separat va fi necesar pentru a
dezactiva doua funciii.

Introducerea Codului de Activare sau Dezactivare

e

Butonul Introducere cod

PC28698—UN—25AUG22

1. Selectati butonul Introducere cod.

2. Folosind tastatura, introduceti codul de activare sau
dezactivare. Selectati butonul OK.

3. Inregistrati codul de confirmare si introduceti codul la
StellarSupport.com.

Activari online

<

Activari online

PC28699—UN—25AUG22

Functia Activari online utilizeaza o conexiune wireless
pentru a afisa sau verifica abonamentele curente.
Afisajul verificd automat abonamentele la pornire.
Accesati StellarSupport.com pentru a achizifiona un
abonament.

ct47125,1705261392595-58-14JAN24
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VT ISOBUS

AT,

ISO
g

PC28796—UN—29AUG22
VT ISOBUS

Acest afisaj John Deere accepta unitati de control
compatibile cu ISOBUS Agricultural Industry Electronics
Foundation (AEF), in conformitate cu ISO 11783.
Aceste unitati de control pot fi vizualizate si controlate
din terminalul virtual (TV) ISOBUS. Daca este conectat
un monitor extins, un al doilea VT poate fi vizualizat si
operat.

Cand este conectata o unitate de control ISOBUS,
fisierele grafice pentru interfata cu utilizatorul sunt
incarcate in VT ISOBUS. Apoi, ISOBUS VT fi ofera
operatorului o modalitate de navigare si de control
pentru toate funciiile disponibile ale unitatii de control
ISOBUS.

Navigati la VT ISOBUS

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia ISOBUS VT.

Instrumentele si unitatile de control ISOBUS
conectate

Afisajul G5 incarca diferite unitati de control ISOBUS si
comunica cu acestea in acelasi timp. O lista a tuturor
unitatilor de control ISOBUS conectate este afisata
dupa selectarea butonului de meniu.

Selectati unitatea de control ISOBUS dorita si apasati
butonul OK pentru a vizualiza interfata cu utilizatorul.

Depanarea

Daca interfata pentru o unitate de control ISOBUS nu se
afiseaza corect:

® Vizualizaii unitatea de control ISOBUS in Centrul de
stare si urmati pasii de depanare pentru starea
indicata. Pentru mai multe informatii, vizualizati
unitatile de control ISOBUS in aplicatia Centru de
diagnosticare.

Daca interfata tot nu se afiseaza corect:

1. Selectati setarile din partea de sus a aplicatiei
ISOBUS VT.

2. Selectati Curatare ISOBUS VT in setarile avansate
pentru a sterge fisierele stocate in interfata cu
utilizatorul a unitatii de control ISOBUS.

Interfata cu utilizatorul este reincarcata la urmatoarea
conectare a unitatii de control.

Modulul paginii de rulare

Modulele ISOBUS VT pot fi adaugate la o pagina de
rulare cu ajutorul aplicatiei Administrator amplasare.

Modulele sunt incarcate de la unitatea de control al
instrumentului si sunt disponibile numai cat timp
unitatea de control este conectata. Tipurile de module
disponibile depind de fabricantul unitatii de control.
Acest afisaj are capacitatea de a afisa versiunea 4 de
ISOBUS VT.

ct47125,1705261509130-58-14JAN24
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Receptorul GPS StarFire

PC28798—UN—29AUG22

Receptorul GPS StarFire primeste semnalul de
pozitionare globala si semnalul de corectie diferentiala
printr-un singur receptor.

NOTA: Modulul TCM din receptorul integrat StarFire
7000/7500 este calibrat in fabrica. Daca este
necesara o calibrare pe teren, consultati sectiunea
Depanarea din manualul de utilizare pentru
receptorul integrat StarFire 7000/7500.

Un modul de compensare a terenului (TCM) este
integrat in receptor si corecteaza datele de dinamica ale
masinii, cum ar fi ruliul si tangajul pe pante laterale,
teren accidentat sau conditii de sol variat. Este
necesara o calibrare precisa a TCM pentru functionare
corecta.

Consultati manualul de utilizare al receptorului StarFire
pentru instructiuni privind configurarea si calibrarea.

Calibrarea avansata a modulului TCM

Modulul TCM trebuie calibrat cand un receptor este
instalat pentru prima data pe o masina sau mutat pe o
alta masina. Calibrarea avansata a modulului TCM
genereaza o linie de ghidare AutoTrac temporara pentru
ca utilajul sa se deplaseze pe aceasta in timp ce
modulul TCM se calibreaza. Calibrarea avansata a
modulului TCM poate calibra modulul TCM al mai multor
receptoare simultan, este mai precis decat procesul
vechi de calibrare si nu necesita ca masina sa fie pe
teren drept.

Consultati asistenta pe ecran pentru instructiuni privind
efectuarea procedurii de calibrare avansata a modulului
TCM.

Cerinte
® Modelul receptorului este StarFire 6000 sau mai nou.

® \ersiunea software-ului receptorului este 4.40N
(pachetul software 20-2) sau mai noua.

e Afisajul este CommandCenter G5 sau un afisaj
universal G5.

e Afisajul are o licenta valabila pentru AutoTrac.

Navigare la receptorul GPS StarFire
1. Selectati Meniu.
2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia StarFire.

ch177nn,1726041999920-58-11SEP24

Actualizari software la distanta StartFire
1. Selectati Meniu.

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Meniu

2. Selectati fereastra Sistem (A).

Machine Settings »

Applications a

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Fereastra Sistem

A—Fereastra Sistem

3. Selectati Manager software.

e

ASY @ ‘

{

po e
PC28693—UN—25AUG22
Manager software

4. 1n fila Instalatii si actualizari (A), selectati C&utati
actualizari online (B).

Installations &

Updat [ [~
pdates | |&p| Check for updates online

Activations -

.| | 'S, | Install from USB Drive

Version
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Butonul Cautare actualizari online

A—Fila Instalare si actualizari
B—Butonul Cautare actualizari online

04G-1



Functionare—Receptor StarFire

5. Selectati Vizualizare actualizari pentru alte
dispozitive (A), apoi apasati Urmatorul (B).

@ O View Updates for the Display

®® GG View Updates for Other Devices

PC28823—UN—08MAY23
Butonul Vizualizare actualizari pentru alte dispozitive

A—Butonul Vizualizare actualizari pentru alte dispozitive
B—Butonul Inainte

6. Selectati software-ul care urmeaza sa fie descarcat
si apasati Instalare.

m
+ Install

Tasta soft de instalare

PC28824—UN—08MAY23
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AutoTrac

®

Ghidare

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac este un sistem de asistare a directiei care
permite operatorilor sa elibereze volanul in timp ce
vehiculul se deplaseaza pe o linie de ghidare creata pe
camp. Operatorii trebuie sa intoarca masina la capetele
de rand. Dupa apasarea butonului de reluare, AutoTrac
preia controlul si dirijeaza utilajul catre urmatoarea
trecere pe camp.

Informatii generale

IMPORTANT: Sistemul AutoTrac se bazeaza pe
sistemul de pozitionare globala (GPS) operat de
guvernul Statelor Unite, care este singurul
responsabil pentru precizia si intretinerea
acestuia. Sistemul poate suferi modificari care
pot afecta precizia si performantele tuturor
echipamentelor GPS.

Operatorul trebuie sa detina responsabilitatea pentru
vehicul si sa execute virajele la capatul fiecarei urme.
Acest sistem nu intoarce vehiculul la capatul unei urme.

Sistemul de baza AutoTrac este destinat utilizarii ca
instrument de asistenta pentru marcajele mecanice.
Operatorul trebuie sa evalueze nivelul general de
precizie al sistemului pentru a stabili operatiunile de
teren specifice in care poate fi utilizat sistemul de
asistare a directiei. Aceasta evaluare este necesara
deoarece precizia necesara pentru diferite operatiuni de
teren poate sa difere in functie de operatiunea agricola.
AutoTrac utilizeaza reteaua de corectie diferentiala
StarFire impreuna cu GPS. In timp, pot aparea mici
modificari ale pozitiei.

NOTA: Repetabilitatea in timpul sezonului si utilizarea
aceluiasi semnal de corectie sunt esentiale atunci
cand se utilizeaza AutoTrac pentru mai multe
lucrari pe tot parcursul sezonului. Aceasta include
crearea de linii de ghidare AutoTrac in timpul
plantarii si apoi bazarea pe aceleasi linii pentru
sarcinile ulterioare, cum ar fi fertilizarea laterala,
stropirea post-incoltire si recoltarea. Mentinerea
aceluiasi semnal de corectie asigura precizia
alinierii in toate operatiunile, reducand la minimum
suprapunerile si omiterile si maximizand eficienta.

Reichhardt GREEN FIT

GREEN FIT este capabil de functionare AutoTrac la
viteza redusa. Inainte de a activa functia de viteza

redusa, masina trebuie sa ruleze peste 100 m (330 ft) la
o viteza de peste 0,5 km/h (0,3 mph) cu AutoTrac
dezactivat.

GREEN FIT este acum compatibil cu urmatoarele funciii
pe langa AutoTrac:

1.Autopath

2.ATIG (pasiv)

3.ATIG (activ)

4.Sincronizare masina John Deere - Lider
5.Documentatie recolta

NOTA: Pentru informatii suplimentare, consultati
Manualul de utilizare GREEN Fit Reichhardt pentru
utilajele care utilizeaza sistemele de ghidare
GREEN Fit.

Prezentare generala a Ghidarii AutoTrac

o_i_!g_ylnrra: Guidance @ @

Flanting line ...
et Track

J-ll_ml‘! 7=
Conligured Track Spacing @
i Shift Track
Ll o |
i
Steering
T0
0 100 k |
Mt Track E
2660spring24 ok
ot Swap
PC665155—UN—19MAY25
Pagina principald Ghidare AutoTrac
A—AutoTrac
B—Directie

C—Pista urmatoare
D—Bara de lumini
E—Comenzi harta
F—Ghidare
G—Deplasare cale

AutoTrac (A)—Contine comutatorul AutoTrac ON/OFF
si afiseaza stadiul actual al AutoTrac.
Selectarea etapei AutoTrac deschide
pagina de diagnosticare AutoTrac.

Steering (B)—Afiseaza Sensibilitatea de directie ca

numar de sus si Sensibilitatea de
achizitie ca numar de jos. Daca selectati
Steering (Directie) se deschide pagina
Steering Optimization (Optimizare
directie).

Next Track (C)—Identifica urmatoarea pista de ghidare
pe care AutoTrac este setat sa o
achizitioneze si care contine Swap.
Selectati Swap (Schimb) pentru a
schimba urmatoarea piesa cu
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urmatoarea piesa disponibila in lista
de piese de ghidare. Selectarea piesei
deschide pagina Guidance Track List
(Lista de piste de ghidare).

Lightbar (D)—Indica distanta spre stanga sau spre
dreapta la care se afla utilajul fata de
urmele de ghidare.

Map Controls (E)—Contine functiile de comutare a
vizualizarii, de panoramare, de
directionare, de zoom out si de
zoom in.

Guidance (F)—Afiseaza urmele de ghidare curente si

spatierea urmelor. Atunci cand selectati
Setarea urmelor se deschide Lista
urmelor de ghidare. Atunci cand
selectati spatierea urmelor se deschide
pagina Spatierea urmelor.

Shift Track (G)—Regleaza pozitia urmelor setate fata
de utilaj: la stanga, pe centru sau la
dreapta. Atunci cand selectati
Increment deplasare, se deschide
pagina Increment deplasare.

ZIDXK1X,1749535965479-58-18SEP25

Utilizarea sistemelor de ghidare in conditii
de siguranta

Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Oprii
intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare Tnhainte
de a intra pe un drum public. Nu ncercati sa porniti
(cuplati) un sistem de ghidare in timpul transportului pe
un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita
efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient, a
operatiunilor de utilizare. Operatorul este intotdeauna
responsabil pentru traiectoria si operarea in siguranta a
utilajului. Sistemele de ghidare nu detecteaza si nu
previn automat coliziunile cu obstacole, utilajele sau alte
vehicule.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatie care
automatizeaza sistemul de directie al masinii. Aceasta
include, fara a se limita la, AutoTrac, iTEC,
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac, Ghidare
instrument AutoTrac (pasiva), AutoTrac Universal,
Unitate de control AutoTrac, AutoTrac RowSense si
Sincronizare masina John Deere.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si

a celor din jur:

® Niciodata nu incercati sa urcati sau sa coborati din
masina in miscare.

e Verificati daca masina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect.
- Daca utilizati iTEC, Automatizarea intoarcerilor

AutoTrac sau Ghidare instrument AutoTrac

(pasiva), verificati daca au fost definite perimetre
precise.

- Daca utilizati Sincronizare magina John Deere,

verificati daca punctul initial al vehiculului
subordonat este calibrat cu un spatiu suficient
intre masini.
o Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.
® Ori de céate ori este necesar, preluati controlul
volanului pentru a evita pericolele din teren,
persoanele din jur, echipamentele sau alte obstacole
din zona.

e Opriti functionarea n cazul in care vizibilitatea
redusa va poate afecta capacitatea de a conduce
utilajul sau de a identifica persoanele sau
obstacolele aflate pe traseul acestuia.

e Cand selectati viteza utilajului, luati in considerare
conditiile de pe camp, vizibilitatea si configuratia
utilajului.

ch177nn,1660716404585-58-23MAY 24

Metode de ghidare AutoTrac

AutoTrac este capabil sa foloseasca mai multe metode
de ghidare diferite pentru a se adapta la diferite tipuri de
campuri si operatiuni. Din pagina principala AutoTrac,
selectati Setare urme de ghidare pentru a deschide lista
de urme de ghidare, apoi selectati Urma de ghidare
noua pentru a accesa pagina Selectare metoda de
ghidare.

Pentru proceduri de creare a fiecarui tip de urma de
ghidare, consultati Asistenta pe ecran.

Sunt disponibile urmatoarele metode de ghidare:

® Metode Urma dreapta
- Metoda A+ B
- Metoda A + cap-compas
- Metoda Auto B
- Metoda Lat/Lon
- Metoda Lat/Lon + cap-compas
- Accesare: A+ B
- Accesare: A + cap-compas
- Accesare: Lat/Lon + Cap-compas
® Metode Urma curba
- Curba adaptiva
- Curba AB
® Metode Urma circulara
- Cerc deplasare
- Cerc lat./long.
® Metode Urma perimetru

- Urma derivata pe baza perimetrului
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Metode Urma dreapta

PC28721—UN—25AUG22

Urme de ghidare drepte

Modul Urma de ghidare dreapta ajuta operatorul sa
traseze cai drepte paralele, utilizadnd afisajul si
semnalele sonore pentru alertarea operatorului cand
masina deviaza de la urma de ghidare.

Optiunea Urma de ghidare dreapta i permite
operatorului sa creeze o urma de ghidare dreapta
initiala pentru un camp, utilizand diverse optiuni
disponibile pentru urma de ghidare 0. Odata ce a fost
definita urma 0 (calea de referintd), sunt generate toate
cursele pentru campul respectiv. Fiecare cursa este
identica cu cursa condusa initial, pentru a impiedica
propagarea erorilor de directie pe tot campul. Cursele
generate pot fi folosite pentru utilizarea funciiilor de
urmarire paralela sau AutoTrac.

Metodele de definire a urmelor de ghidare O:

e A + B — Definiti urma 0 conducand masina de-a
lungul acesteia.

e A + Auto B — Definiti urma 0 conducand masina de-a
lungul acesteia.

® A + Cap-compas — definiti urma de ghidare 0
conducand masina la punctul A si introducand o
valoare predefinita pentru cap-compas.

® |at/Long — definiti urma de ghidare 0 introducand
valori predefinite ale latitudinii si longitudinii pentru
punctele A si B.

® | at/Long + Cap-compas — definiti urma de ghidare 0
introducand valori predefinite ale latitudinii si
longitudinii pentru punctul A si o valoare predefinita
pentru cap-compas.

® Acces masina A + B — definiti urma de ghidare 0
conducand masina de-a lungul acesteia.

® Acces masina A + Cap-compas — definiti urma de
ghidare 0 conducand masina la punctul A si
introducand o valoare predefinita pentru cap-
compas.

® Acces masina Lat/Long + Cap-compas — definiti
urma de ghidare O introducand valori predefinite ale
latitudinii si longitudinii pentru punctul A si o valoare
predefinita pentru cap-compas.

NOTA: Urma de ghidare 0 poate fi definita in timpul unei
operatiuni (de exmplu, de plantare), dar unele
butoane nu sunt disponibile in timpul crearii liniei de
ghidare.

Acces masina

Acces masina este o metoda pentru urme de ghidare
drepte, utilizata pentru introducerea drumurilor de pe
camp fintre trecerile prin cultura.

Cap-compas

NOTA: Editérile cap-compasului urmei sunt disponibile
numai cand utilizati urme de ghidare drepte create
cu metoda A + Cap-compas sau metoda Lat/Long +
Cap-compas.

Noile informatii privind cap-compasul sunt stocate la
urma existenta ori de cate ori valoarea este modificata.
Daca datele sunt exportate in John Deere Operations
Center dupa o schimbare de cap-compas, urma
modificata inlocuieste urma existenta stocata in
Operations Center.

Metoda de calculare a liniei de ghidare

Metoda implicitd de calculare a liniei de ghidare este
metoda John Deere. Alte metode de calculare a liniei de
ghidare:

® Non-John Deere 1 — utilizeaza metoda de calcul
Beeline.

® Non-John Deere 2 — utilizeaza metoda de calcul
Trimble.

NOTA: Liniile de ghidare pot fi transferate unui alt
utilizator prin partajarea datelor cdmpului sau prin
fisiere de configurare utilizand o unitate USB sau
transferul de date wireless.

Utilizati Centrul de asistentad pe ecran pentru mai multe
informatii privind crearea urmelor drepte.

Duplicare urma de ghidare

Cu Duplicare urma de ghidare, se creeaza o copie a
urmei de ghidare de ghidare active.

Numele urmei de ghidare noi duplicate revine implicit la
numele urmei de ghidare initiale plus (1). Selectat;
caseta de introducere a numelui urmei de ghidare
pentru a modifica numele urmei de ghidare. Urma de
ghidare noua poate fi centrata pe masina sau deplasata
la stdnga sau la dreapta.

Daca urma de ghidare initiala a fost creata cu metoda A
+ Cap-compas sau Lat/Long + Cap-compas, valoarea
de cap-compas a urmei de ghidare noi poate fi
modificata selectand caseta de introducere Cap-
compas.

Metode Urma curba
Curbe AB
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Curbe AB

PC9028—UN—16APR06
Optiunea Curbe AB ii permite unui operator sa se
deplaseze pe o linie curba de pe camp, definita de doua
puncte de capat (inceput si sfarsit). Sunt generate curse
paralele in orice directie pe baza urmei de ghidare
parcurse initial. Fiecare cursa este generata dupa cursa
parcursa initial, pentru a impiedica propagarea erorilor
de directie pe tot campul. Cursele nu sunt copii identice
ale cursei initiale. Curbura fiecarei curse se modifica
pentru a minimiza eroarea de la o cursa la alta.

NOTA: Consultati Setari pentru urmele curbe pentru
informatii privind reglarea sistemului in vederea
unor performante optime.

Curba AB inregistrata initial trebuie sa aiba o lungime
de minimum 3 m (10 ft) pentru a fi o curba AB valida.

Dupa ce curba AB (urma de ghidare 0) este inregistrata,
sunt generate zece urme de ghidare suplimentare (cate
cinci curse de fiecare parte a urmei de ghidare 0). Cand
masina trece de a cincea urma de ghidare de la urma de
ghidare 0, sunt generate zece urme de ghidare
suplimentare in directia respectiva. Sistemul continua
sa genereze curse suplimentare cAnd masina parcurge
ultima cursa afisata pe ecran. Masina trebuie sa se afle
la o distanta de maximum 400 m (0.25 mi) de ultima linie
generata pentru ca sistemul sa continue generarea
cailor curbe. Daca masina se afla in aceasta limita,
generarea si afigarea pe ecran a unei cai in apropierea
masinii pot dura cateva minute. In acest interval, pe
ecran este afisata indicatia "Calculare curbe".

NOTA: Optiunea Omitere cursé este disponibild in
modul Curbe AB.

Cursele nu sunt copii identice ale cursei initiale. Curbura
fiecarei curse se modifica pentru a se mentine eroarea
de la o cursa la alta. Cu fiecare cursa care urmeaza,

curbura curselor devine mai convexa sau mai concava.

NOTA: Pot apdrea mesajele Curbd ascutitd si Sfarsit
drum in modul Urma de ghidare curba AB.

Caile curbe AB sunt generate cu o extensie in linie
dreapta de 91 m (300 ft) adaugata la capetele caii
efective inregistrate. Exista extensii ale liniilor aflate in
fata si Tn spatele liniei inregistrate, pentru a asigura
alinierea masinii sau continuarea caii.

Cand este selectata optiunea Deplasare cale, urma de
ghidare curenta este ajustata si sunt generate din nou
cinci curse de ambele parti ale urmei de ghidare. Curba
AB poate fi utilizata dupa generarea urmelor initiale.
Urmele suplimentare sunt generate in timpul
functionarii. Utilizati butoanele de deplasare la dreapta
si la stdnga pentru a deplasa si genera din nou urmele
Curbe AB.

Consultati asistenta pe ecran pentru mai multe
informatji privind crearea urmelor curbe AB.

Duplicare urma de ghidare

Cu Duplicare urma de ghidare, se creeaza o copie a
urmei de ghidare de ghidare active.

Numele urmei de ghidare noi duplicate revine implicit la
numele urmei de ghidare initiale plus (1). Selectat;
caseta de introducere a numelui urmei de ghidare
pentru a modifica numele urmei de ghidare. Urma de
ghidare noua poate fi centratd pe magsina sau deplasata
la stdnga sau la dreapta.

Ghidarea pe o curba AB

Cea mai apropiata urma este evidentiata cu ajutorul
unei linii albe cu grosime mai mare.

Numarul urmei este afisat sub indicatorul de precizie a
caii si este actualizat automat de sistem la abordarea
unei noi urme. Numarul urmei indica numarul de linii si
directia de la urma 0. Directia urmei este indicata in
raport cu urma 0 (Nord, Sud, Est sau Vest). Numarul
urmei se schimba cand masina se afla la mijlocul
distantei dintre doua urme.

Distanta de eroare de deviere de la cale este afisata de
indicatorul de precizie a caii. Eroarea de deviere de la
cale indica distanta maginii faid de cea mai apropiata
urma. Valoarea de eroare creste pana cand masina
ajunge in punctul de mijloc dintre doua urme. Dupa
atingerea acestui punct median, valoarea de eroare
scade pe masura ce masina se apropie de urmatoarea
urma de ghidare.

Curbe adaptive

PC702238—UN—O05FEB26
Cautare curba adaptiva

NOTA: Consultati informatii suplimentare despre
optimizarea performantei sistemului. (Consultati
Setarile urmelor curbe din aceasta sectiune.)
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O urma de ghidare de tip Curba adaptiva ii permite unui
operator sa inregistreze o cale curba parcursa manual.
Odata ce prima cursa curba a fost inregistrata si masina
a intors, este afisata calea propagata si operatorul
poate utiliza urmarirea paralela sau poate cupla
AutoTrac.

Dupa inregistrarea cursei initiale, fiecare cursa
suplimentara este generata pe baza celei anterioare,
pentru a impiedica propagarea erorilor de directie pe
intregul camp.

Cand este selectatad o curba adaptiva, pictograma va
aparea in coltul din dreapta sus al ecranului. Selectarea
acestei pictograme va permite utilizatorului s& comute
intre curbele disponibile.

NOTA: Omitere cursa ii permite operatorului s&
depaseasca sau sa omita urma aflata langa cea
curenta. Omitere cursa nu este disponibila in timpul
unei sesiuni de inregistrare a unei Curbe adaptive.

Cursele generate nu sunt copii identice ale cursei
initiale. Curbura fiecarei curse se modifica pentru a
mentine precizia de la o cursa la alta. Cand este
necesar, operatorul poate sa modifice curba oriunde Tn
camp prin simpla actionare a volanului de pe calea
propagata.

NOTA: Pot fi afisate mesajele Curbd stransa si Sfarsit
cale in modul de urmarire Curba adaptiva.

Operatorul poate conduce manual pe liniile de ghidare
generate folosind urmarirea paralela sau poate cupla

AutoTrac dupa inregistrarea trecerii initiale si afisarea
caii propagate.

Daca o sesiune de inregistrare a curbelor este oprita,
linia nu este proiectata in fata masinii. Operatorul poate
utiliza AutoTrac numai pe liniile disponibile din sesiunile
de inregistrare anterioare. Incheierea unei sesiuni de
inregistrare salveaza toate segmentele de curba
inregistrate in cadrul sesiunii sub forma unei singure
urme de ghidare.

NOTA: Deplasare cale nu se recomanda cand se
utilizeaza Curba adaptiva. In modul Curba
adaptiva, deplasarea caii nu compenseaza deriva
GPS.

Puteti adauga segmente de curba suplimentare la urma
curba adaptiva existenta, prin editarea unei urme de
ghidare.

Utilizati Centrul de asistenta pe ecran pentru mai multe
informatii privind crearea urmelor curbe adaptive.

@—7%
=
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O—
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{

A—Curba simpla
B—Caseta
C—Spirala
D—Curba S
E—Urma curse
F—Cerc

Modul de urmarire Curba adaptiva ii permite
operatorului sa conduca si sa beneficieze de functia de
ghidare pe diverse tipuri de camp.

Curba simpla

Curba S

Caseta

Urma curse

Spirala

Cerc

Extensiile de linie pot fi adaugate la urmele Curba
adaptiva existente. Acestea sunt extensii temporare
(90m) care apar in apropierea liniei. Ele nu trebuie sa fie
inregistrate.

Infarmation & Settings | Guidance Application Main Page x
| Curve Track Settings
4 Settings
Impkrromkil:l-i:.:::nurd Turn Smoath Tight Turms
() Help . - -
Eai -
) About "
Adaptive Curves

Curve Recording Trigger: [w:--k State

[ii

Adaptive Curve Extensions

-

PC676265—UN—26JUN25
Extensii curba adaptiva

AB Curves

A8 Curve Recorded Extensions

Ghidarea dupa curbele adaptive
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IMPORTANT: Daca se doreste repetabilitatea
operatiunilor pe baza datelor memorate privind
Curbele adaptive, este necesar ca datele privind
urma initiala si cursele urmatoare sa fie
generate cu nivelul de precizie StarFire RTK.
Statia de baza RTK trebuie sa opereze in modul
Baza absoluta.

NOTA: Spatierea urmelor pentru datele optiunii Urméa
curba adaptiva este constanta. Daca se utilizeaza o
latime diferita a instrumentului la revenirea pe
cadmp, trebuie sa se inregistreze datele noi.

Cea mai apropiata urma este evidentiata cu ajutorul
unei linii albe cu grosime mai mare. Distanta de eroare
de deviere de la cale este afisata de indicatorul de
precizie a caii. Eroarea de deviere de la cale indica
distanta masinii fata de cea mai apropiata urma.
Valoarea de eroare creste pana cand masina ajunge in
punctul de mijloc dintre doua urme. Dupa atingerea
acestui punct median, valoarea de eroare scade pe
masura ce masina se apropie de urmatoarea urma de
ghidare.

Daca o curba nu este Tnregistrata, liniile nu sunt
proiectate, iar operatorul poate utiliza AutoTrac numai
pe liniile disponibile. La inregistrare, liniile sunt
proiectate de la linia anterioara. Aceasta sesiune poate
fi utilizatd pentru Tnregistrarea manuala a unei alte linii
sau un operator poate selecta AutoTrac ca declansator
de inregistrare curbe pentru a activa AutoTrac pe linia
proiectata.

Metode Urma circulara

©

Urma circulara

PC28726—UN—30AUG22

Modul Urma circulara permite operatorului sa creeze
linii de ghidare in cercuri concentrice. Este destinat
utilizarii pe campuri cu pivot central.

O urma in cerc se bazeaza pe coordonatele de
latitudine si longitudine la centrul unui pivot. Liniile de
ghidare concentrice sunt create pe baza spatierii
urmelor la 1,6 km (1 mi.) fatd de centrul pivotului.

Modul Urma circulara este destinat operatiunilor cu
pivot central pe terenuri cu inclinatie mai mica de 2%.
Deoarece urma in cerc creeaza spatierea cercurilor pe
un plan drept, spatierea liniilor de ghidare si urma
pivotului central nu corespund, deoarece urmele se
indeparteaza mai mult de pivotul central pe teren
inclinat. Aceasta spatiere se datoreaza diferentei dintre
distantele parcurse in panta si pe teren plat. Diferenta
de distanta creste odata cu panta.

Utilizati functia Deplasare cale pentru a deplasa urmele

radial mai aproape sau mai departe de punctul central.
Functia Deplasare cale nu muta centrul cercului.
Functia Deplasare cale permite operatorului sa utilizeze
instrumente de latimi diferite, sa compenseze lungimile
diferite ale turnurilor de pivot central sau sa
compenseze largirea/reducerea sectiunilor de irigare cu
pivot central. Daca este adaugata, modificata sau
stearsa o margine de urma in cerc, deplasarile existente
pentru urma respectiva sunt sterse. Utilizarea functiei
Deplasare cale cu o margine face ca instrumentul sa nu
se alinieze cu marginea.

PC20395—UN—08DEC14
Distanta pana la punctul central

Functia Distantd pana la punctul central afiseaza
distanta de la centrul cercului la locatia curenta.
Distanta este afisata numai pana la 1609 m (5280 ft.).
Functia trebuie activata de la setarile pentru urma
circulara, pentru a afisa butonul pe harta de ghidare.
Dupa ce butonul apare pe harta de ghidare, selectati-I
pentru a afisa sau a ascunde distanta.

Exista doua metode de creare a unei urme circulare:

Cerc lat./long.

PC28727—UN—25AUG22
Cerc lat./long.

e Daca sunt cunoscute coordonatele de latitudine si

longitudine la centrul unui pivot, introduceti locatia
pentru a crea o urma circulara.

Cerc deplasare

©

Cerc deplasare

PC28726—UN—30AUG22

® Coordonatele de latitudine si longitudine la centrul
unui pivot sunt calculate dupa calea parcursa. Sunt
create linii de ghidare Tn cercuri concentrice pe baza
coordonatelor.

® Se recomanda parcurgerea integrala a cercului
pentru calcularea optima a centrului acestuia. Daca
se parcurge mai mult decat un cerc integral, aceasta
nu sporeste precizia de calculare.
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Utilizati Centrul de asistenta pe ecran pentru mai multe
informatii privind crearea urmelor circulare.

Margine urma circulara

PC17399—UN—08DEC14

NOTA: Optiunea Margine urma circulara poate fi
utilizata numai pe afisaje de gen 4 si G5.
Informatiile despre margini nu pot fi utilizate pe
afisaje GreenStar 3.

Marginea unei urme circulare reprezinta limita
exterioara a unui pivot central. Este afisata ca o linie
portocalie pe harta de ghidare.

Crearea unei margini de urma circulara permite R
generarea liniilor de ghidare pornind de la margine. In
caz contrar, liniile de ghidare sunt generate pornind de
la centrul pivotului.

NOTA: Spatierea urmelor si ldtimea de lucru trebuie sa
fie egale pentru alinierea capatului instrumentului
cu marginea.

Cand sunt create linii de ghidare, marginea este punctul
de referinta, in loc de centrul cercului. Acest lucru poate
fi util daca sunt utilizate instrumente cu valori diferite de
spatiere a urmelor pe acelasi camp. Trebuie doar sa
introduceti o noua valoare pentru spatierea urmelor si
liniille de ghidare sunt reglate pornind de la margine.
Liniile de ghidare sunt generate in functie de margine
utilizadnd spatierea urmelor si deplasarile. Daca
marginea este stearsa, linille de ghidare sunt create de
la centru catre exterior.

Ghidarea pe o urma in cerc

La utilizarea modului Urma cerc, nu este obligatorie
parcurgerea urmelor intr-o anumita ordine. Cea mai
apropiata urma este evidentiata cu ajutorul unei linii
albe cu grosime mai mare.

Numarul urmei este afisat sub indicatorul de precizie a
caii si este actualizat automat de sistem la abordarea
unei noi urme. Numarul urmei indica numarul de linii si
directia de la urma 0. Directia urmei este indicata in
raport cu urma 0 (Nord, Sud, Est sau Vest). Numarul
urmei se schimba cand masina se afla la mijlocul
distantei dintre doua urme.

Distanta de eroare de deviere de la cale este afisata de
indicatorul de precizie a caii. Eroarea de deviere de la
cale indica distanta masginii fatid de cea mai apropiata
urma. Valoarea de eroare creste pana cand masina
ajunge Tn punctul de mijloc dintre doua urme. Dupa
atingerea acestui punct median, valoarea de eroare

scade pe masura ce masina se apropie de urmatoarea
urma de ghidare.

Metode Urma perimetru

PC28728—UN—25AUG22
Urmele derivate pe baza perimetrului

Urma derivata pe baza perimetrului creeaza linii de
ghidare de la dimensiunile perimetrului exterior si
spatiere urme pentru masina.

NOTA: Urma derivatd pe baza perimetrului nu utilizeaza
compensarea pantei. Daca se conduce pe un camp
inclinat, se recomanda utilizarea Curbelor adaptive.

Afisajul creeaza trei linii de ghidare pe baza formei
perimetrului si a spatierii urmelor, una in afara
perimetrului si doua in interiorul perimetrului. Pe masura
ce masina se deplaseaza pe camp, sunt create urme de
perimetru suplimentare. Extensiile Tn linie dreapta cu o
lungime de 15 m (50 ft) sunt adaugate la capetele
fiecarei urme de perimetru.

NOTA: Cand este selectatd optiunea Deplasare cale,
toate urmele sunt ajustate si generate din nou.

Urma dreapta derivata

Selectati butonul inregistrare urma derivata pentru a
genera linii de ghidare folosind optiunea Urma dreapta
derivata pe intregul cdmp in interiorul perimetrului.
Urma dreapta derivata utilizeaza metoda A + B de la
Urma dreapta pentru a genera linii de ghidare. Cand
utilizati Control sectiuni, se recomanda sa parcurgefi
curse pentru Urma derivata pe baza perimetrului inainte
de a utiliza optiunea Inregistrare urma derivata.

Urma derivata pe baza perimetrului nu poate fi
exportata catre alt afisaj. Daca este necesara urma
derivatad pe baza perimetrului pe un alt afisaj, aceeasi
urma poate fi generata utilizand acelasi perimetru
exterior.

Ghidarea pe o urma derivata pe baza perimetrului

Cea mai apropiata urma este evidentiata cu ajutorul
unei linii albe cu grosime mai mare.

Numarul urmei este afisat sub indicatorul de precizie a
caii si este actualizat automat de sistem la abordarea
unei noi urme. Numarul urmei indica numarul de linii si
directia de la urma de ghidare 0. Directia urmei este
indicata n raport cu urma 0 (Nord, Sud, Est sau Vest).
Numarul urmei se schimba cand masina se afla la
mijlocul distantei dintre doud urme.
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Distanta de eroare de deviere de la cale este afisata de
indicatorul de precizie a caii. Eroarea de deviere de la
cale indica distanta masinii faia de cea mai apropiata
urma. Valoarea de eroare creste pana cand masina
ajunge Tn punctul de mijloc dintre doua urme. Dupa
atingerea acestui punct median, valoarea de eroare
scade pe masura ce masina se apropie de urmatoarea
urma de ghidare.

ZIDXK1X,1749537808095-58-12FEB26

AutoPath

AutoPath utilizeaza informatiile despre randuri sau
perimetre pentru a crea linii de ghidare pentru
operatiunile ulterioare pe camp. AutoPath reduce
estimarile si interventiile operatorului necesare pentru
navigarea cu precizie pe camp. Liniile AutoPath reduc
durata configurarii, randurile de supozitie incorecte si
deteriorarea culturii din cauza configurarii inexacte a
ghidarii.

Tnainte de a utiliza linii de ghidare AutoPath, importati
datele privind liniile AutoPath din John Deere
Operations Center. Datele privind linile AutoPath sunt
incluse in figierul de configurare. Daca nu sunt
disponibile date sursa, liniile de ghidare AutoPath pot fi
generate folosind o limita. Consultati Editarea AutoPath
in Asistenta pe ecran pentru mai multe informatii.

Cerinte specifice utilajului:

AutoPath este compatibil cu urmatoarele utilaje
echipate cu sisteme AutoTrac Green Fit John Deere sau
Reichhardt:

NOTA: Pentru performante optime, utilizati AutoTrac
RowSense cu AutoPath.

Tractorul

Autocisterna de stropit
Combina de recoltat
Seceratoare-pologitoare

NOTA: Documentatia AutoPath nu este disponibilé
atunci cand modul de documentare ISOBUS este
activat in setarile de configurare a lucrarilor.

AutoPath (randuri)

AutoPath (randuri) utilizeaza datele operatiunii-sursa
inregistrate, decalajele utilajului si spatierea urmelor
pentru a crea linii de ghidare pentru operatiunile
ulterioare de pe campul respectiv. AutoPath (randuri)
reduce estimarile si interventiile operatorului necesare
pentru navigarea cu precizie prin culturile drepte. Liniile
AutoPath reduc durata configurarii, randurile de
supozitie incorecte si deteriorarea culturii din cauza
configurarii inexacte a ghidarii.

Cerinte privind operatiunea-sursa pentru AutoPath
(randuri):

NOTA: Precizia liniilor AutoPath depinde de precizia
datelor operatiunii-sursa. Cand inregistrati
operatiunea sursa, se recomanda John Deere
Active Implement Guidance™ sau ghidarea
AutoTrac a instrumentului.

Operatiunea-sursa este operatiunea inregistrata care
este folositd pentru a genera liniile AutoPath.
Operatiunile-sursa compatibile sunt aratul, plantarea si
aplicarea.

NOTA: Operatiunea-sursa trebuie s fie inregistrata cu
un receptor de instrument.

Daca operatiunea-sursa nu include date privind
randurile, orice operatiune ulterioara de pe campul
respectiv, cum ar fi plantarea, aplicarea de produs sau
recoltarea, trebuie sa contina randuri definite pentru ca
AutoPath sa genereze urme de ghidare.

Datele privind operatiunea-sursa trimise catre John
Deere Operations Center trebuie inregistrate cu:

® Receptoare StarFire cu nivel de semnal SF3 sau mai
mare atat pe masina, cat si pe instrument.

NOTA: Receptoarele StarFire care utilizeazd semnal
SF-RTK sau mai mare sunt necesare pentru a
sustine plantarea si recoltarea trestiei de zahar,
pentru repetabilitate in mai multe sezoane.

NOTA: Verificati dacd modulul TCM este calibrat pe
toate receptoarele (magsina si instrument).

NOTA: Semnalul partajat poate fi folosit pentru a
inregistra datele.

e Afisajul universal G5 sau G5 P'Us.

Instrumentele compatibile pentru AutoPath

(randuri):

e Plantator John Deere cu unitate de control SeedStar
2 sau mai noua

e Plantator ISOBUS furnizat de alt producator decat
John Deere

- Latimea utila trebuie sa fie setata ca randuri.

- Daca latimea randului este mai mare de 254 cm
(100 in), operatiunile ulterioare necesita randuri
definite.

® Plantator virtual (instrument fara unitate de control)
- Latimea utila trebuie sa fie setata ca randuri.

® [nstrument de arat John Deere cu unitate de control
- Operatiunile ulterioare necesita randuri definite.

® [nstrument de arat virtual (fara unitate de control)

- Este recomandata setarea latimii utile ca randuri.
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- Daca latimea utila nu este setatad ca randuri sau
daca latimea randului este mai mare de 254 cm
(100 in), operatiunile ulterioare necesita randuri
definite.

Cerinte de utilizare pentru AutoPath (randuri)

® Fisierul de configurare din John Deere Operations
Center contine datele AutoPath.

e Afisajul universal G5 trebuie sa aiba o licenta valabila
pentru AutoPath.

e Masina este echipata cu un receptor StarFire cu nivel
de semnal SF3 sau mai inalt.

NOTA: Pentru performante optime, folositi acelasi nivel
de semnal care a fost utilizat pentru inregistrarea
operatiunii-sursa.

e Utilajul este echipat cu sisteme AutoTrac Green Fit
John Deere sau Reichhardt.

e Tipul de cultura trebuie sa fie o cultura pe randuri si
se recomanda sa utilizati cele mai recente date sursa
pentru cele mai bune rezultate.

Generarea AutoPath (randuri):

NOTA: Fisierele AutoPath nu pot fi exportate de pe
afisaj.

NOTA: Fisierele AutoPath importate pe afisaj pot fi
modificate, dar modificarile nu se vor sincroniza cu
John Deere Operations Center.

Atunci cand un utilaj este tras intr-un cadmp care are un
fisier Operatiune sursa asociat, liniile AutoPath
optimizate pentru cele mai putine trasee vor fi generate
automat. Urma AutoPath curenta poate fi apoi editata
din pagina Select Guidance Track (Selectare urma de
ghidare). Selectati butonul Metoda pentru a selecta
metoda utilizata la generarea curselor. AutoPath
(randuri) dispune de urmatoarele optiuni de generare de
urme:

® Selectati Optimizare pentru numar minim de curse
pentru a acoperi campul complet in cat mai putine
curse cu putinta.

NOTA: Dacé latimea utild de la operatiunea curenté
este mai redusa decét cea de la operatiunea sursa,
optiunea Urm. curse operatiune sursa este
dezactivata automat si afisata pe gri.

® Selectati Urmarire curse operatiune-sursa pentru a
utiliza numai cursele care se aliniaza cu cursele
operatiunii-sursa. Urmatoarele curse operatiune
sursa reduc compactarea, dar se pot solda cu
suprapunerea acoperirii.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Caseta de bifare a metodei implicite

Optiunea implicita este Optimizare pentru un numar
minim de curse. Pentru a schimba valoarea implicita la
Urmarire curse operatiune-sursa, selectati butonul radio
si apoi selectati caseta de bifare Implicit la aceasta
metoda. Aceasta etapa asigura faptul ca metoda de
generare ramane aceeasi intre campuri.

Liniile AutoPath (randuri) sunt stabilite in mod implicit la
20 m (66 ft) dupa capatul randului. Prelungirile liniilor
pot fi modificate in setarile avansate. AutoPath (randuri)
poate conecta liniile separate de o distanta de pana la
50 m (164 ft), cum ar fi un curs de apa.

NOTA: Extensiile de linie vor fi dezactivate in mod
implicit daca platforma detectata este o utilaj pentru
trestie de zahar.

NOTA: Consultati asistenta pe ecran pentru informatii
suplimentare.

AutoPath (perimetru)

NOTA: Fisierele AutoPath nu pot fi exportate de pe
afisaj.

AutoPath (perimetru) utilizeaza informatiile privind
perimetrul cAmpului pentru a crea linii de ghidare.
AutoPath (perimetru) necesita informatii precise despre
perimetrul cAmpului pentru a genera curse. Aceasta
metoda este adecvata pentru utilajele care functioneaza
in randuri fara culturi si pentru plantarea de noi culturi
pe randuri.

Generarea AutoPath (perimetru):

Atunci cand un utilaj intra intr-un camp care nu are un
fisier de operatiune-sursa asociat, dar care are un
perimetru definit, AutoPath (perimetru) genereaza curse
pe baza urmatoarelor conditii:

® Atunci cand a fost partajat un plan de ghidare din
afara bordului de la perimetru, AutoPath (perimetru)
va genera datele direct.

® Daca nu a fost partajat niciun plan extern, dar este
definit un perimetru pentru campul curent, operatorul
poate selecta un plan de perimetru existent pentru
campul respectiv sau poate crea un plan de
perimetru nou folosind meniul Date.

® Daca informatiile despre Perimetrul campului nu sunt
complete, utilizatorul poate selecta comanda rapida
catre aplicatia Campuri si perimetre pentru a finaliza
configurarea informatiilor despre perimetru.
AutoPath (perimetre) nu poate fi finalizat decat dupa
ce perimetrul este complet.
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NOTA: Dacé exista un fisier operatiune-sursa, AutoPath
(rénduri) va genera curse pe baza datelor
operatiunii-sursa.

Daca solicitarea initiala de Aliniere la perimetru a fost
omisa, AutoPath (Perimetre) poate fi generata in orice
moment cu optiunea Setarea urmelor pentru a selecta
linia AutoPath si selectand un plan de perimetru existent
sau creand unul nou la editarea liniei AutoPath.

AutoPath (perimetre) dispune de urmatoarele metode
de generare a urmelor de ghidare:

® Selectati Unghi cap-compas pentru a genera urme
de ghidare la unghiul dorit.

® Selectati Aliniere la perimetru pentru a genera urme
de ghidare care sunt paralele cu o margine a
perimetrului.

® Selectati Din urma existenta pentru a genera urme
de ghidare drepte care sunt paralele cu o linie de
ghidare existenta.

Functia Alinierea la perimetru 1i permite operatorului sa
creeze cu usurintd un set de urme de ghidare drepte
care sunt aliniate cu o sectiune definita a perimetrului
unui camp. Afisajul este implicit pe cea mai lunga
margine dreapta a perimetrului, dar poate fi selectata
orice margine.

Liniile AutoPath (limite) sunt stabilite Tn mod implicit la
20 m (66 ft) dupa capatul randului.

NOTA: Consultati asistenta pe ecran pentru informatii
suplimentare.

Creati haturi:

Atunci cand hatul este definit in AutoPath - perimetru,
Campuri si perimetre ar trebui sa indice faptul ca hatul
este definit in alta parte si sa directioneze utilizatorii
catre definifia hatului AP.

Pentru a crea Hatul, urmati procedura indicata:

1.Accesati Editare Autopath.
2.Selectati Sursa hat Autopath.

Edit AutoPath @ @
- \ Method:
Mode: Boundaries ‘| E] Heading sngle
Y Modified;
Data: autuPaththj—Spra,leru:) | E] cqga I35 0747 &M

m Methed Irrar.kue‘uihl Shifts |

Headland Details

Source AutoPath

Headland Constant Offset

Fleld bnundary
information complete

Headland Source
) Active Boundary

Uses Feelds & Boundaries infarmation to
generate headland tracks

Machine Passes

achine 1
Size 120,000 ft If ]

Applied to; Exterior & Impassable

\.gj AutoPath Interiors

Create a head|and that s unigue 10 this

idance plan by entering number of passes
B plan by E P Track Spacing: 1200000 ft

PC676263—UN—17JUN25

Sursa hat

A—Autopath

3.Faceti clic pe Curse utilaj pentru a seta numarul de
curse.

4.Faceti clic pe OK pentru a finaliza procedura.

Detalii urma:

edit AutoPath (7))
- Method:
Mode: Boundaries ] [_f_*'] Align o Boundary
- Modified:
Data: fﬁutoPath-Buu ndnrrSeedi'gDBE-El..] @ [.5.:3 ;I:.L: 03:04 P
(I sk oecais RS
Field Heading Preview
s prayer iy
Preferences

Track Extensions [+ Enable

Extension | 6562 Mt
[ Round . LS
—1"1“‘]“
[ ]

PC676267—U N—24JUN25

Outside Corners

Pagina Detalii urma

A—Fila Detalii urma

In fereastra Detalii urma sunt afisate informatiile despre
campul, cap-compasul, perimetrul si hatul urmei
selectate.

NOTA: Informatiile privind perimetrul si hatul nu sunt
necesare in cazul in care AutoPath este generat
din randuri.

Preferinta Tip colt exterior ofera optiunea de a selecta
intre un colf exterior patrat sau rotund.
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Qutside Corners @

Selecting round corners rounds all outside
Round

corners headland tracks. Inside corners are
always sguare.

square

Qutside Ingiche
Cornars Corners

T -

4
PC676266—UN—24JUN25

Colturi exterioare

Fereastra Previzualizare afiseaza o previzualizare a
AutoPath-ului care va fi generat. Valoarea Cap-compas
urma poate fi modificata prin selectarea casetei de
introducere si ajustarea la valorile necesare.

Metoda de generare AutoPath poate fi modificata din
fereastra Detalii urma prin selectarea butonului Editare
de langa numele metodei.

NOTA: Consultati asistenta pe ecran pentru informatii
suplimentare.

Setarile de vizibilitate a urmei pot fi utilizate pentru a

selecta liniile care sunt afisate pe harta. Vizualizarea

hartii poate fi comutata intre toate urmele, urmele de

camp si cap-compas urme. Vizualizarea implicita este
Afisare toate urmele.

NOTA: Setarile de vizibilitate a urmelor de ghidare nu
sunt disponibile atunci cand se utilizeaza AutoPath
(rénduri).

ZIDXK1X,1751352575676-58-29SEP25

Deplasare cale

PC16665—UN—18MAR13
A—Deplasare cale centru

B—Deplas.cale stanga

C—Deplasare cale dreapta

Deplasare cale regleaza pozitia urmei stabilite la
sténga, centrul sau dreapta masginii. Utilizati functia

Deplasare cale pentru a compensa deriva sistemului de
pozitionare globala (GPS).

NOTA: Deriva este un fapt inerent oricarui sistem GPS
corectat diferential, bazat pe sateliti.

Cénd se foloseste corectia diferentialéd SF1, SF2
sau SF3 (sau modul Supraveghere rapida RTK),
urma poate prezenta deriva in timp sau la
repornirea aparatului. Functia Deplasare cale poate
fi folosita pentru a compensa deriva GPS.

Functia Deplasare cale ajusteaza urma de ghidare 0 si
toate liniile de ghidare asociate acesteia. Liniile de
ghidare sunt deplasate la dreapta sau la stanga, cu
distanta specificata in prealabil. De asemenea,
operatorul poate centra pe masina linia de ghidare.

Pentru a centra linia pe pozitia actuala a masinii,
selectati Deplasare cale centru (A). Pentru a muta linia
spre stanga, selectati Deplasare cale stanga (B). Pentru
a muta linia spre dreapta, selectati Deplasare cale
dreapta (C).

NOTA: Starea implicitd a comutatorului principal al
functiei Deplasare cale este cea activata.

Deplasare cale este dezactivata cat timp este
activa inregistrarea curbelor adaptive.

Valoarea maxima a incrementului de deplasare permisa
cu AutoTrac activ este de 30 cm (12 in). Cu AutoTrac
inactiv, operatorul poate utiliza un increment de
deplasare de pana la 914 cm (360 in).

Functia deplasare cale nu este recomandata la
utilizarea curbelor adaptive. Deplasarea se bazeaza pe
cap-compasul curent al urmei, nu pe geometria intregii
urme. Functia Deplasare cale poate cauza deplasarea
unor portiuni ale urmei de ghidare mai aproape sau mai
departe de pozitia dorita.

NOTA: Functia Deplasare cale centru nu este
disponibila cand se utilizeaza functia Detectare
rand pentru Curbe AB si Urme perimetru.

Functia Deplasare cale nu este disponibila cand se
utilizeaza curbe AB. (Consultati Deplasarea curbelor
AB.)

Deplasarile totale sunt vizibile numai la editarea unei
linii de ghidare pentru urmele drepte sau circulare.
Stergerea deplasarilor este disponibila pentru toate
urmele.

Deplasarile partajate ale liniilor de ghidare
Pentru a partaja o deplasare de linie de ghidare:

1.Deplasati linia de ghidare activa.
2.Deschideti Lista urmelor de ghidare.

3.Selectati butonul Partajare pentru a partaja linia
activa si deplasarile acesteia cu grupul dvs. de lucru.
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Pentru a primi o deplasare de linie de ghidare:

NOTA: Dac4 linia de ghidare activa a fost deplasata de
un alt operator, notificarea privind deplasarea nu
apare decat dupa ce linia activa este selectata din
nou.

1.Selectati o alta linie de ghidare.
2.Reselectati linia de ghidare anterioara.

Mutarea unei linii

NOTA: Deplasarea unei linii unice este disponibil
numai pentru urmele drepte si curbele AB.

AutoTrac ramane activ daca se aplica deplasarea
unei linii unice.

NOTA: Deplasarea unei linii unice poate fi utilizata
numai pentru a deplasa urma de ghidare cu pana la
30% din spatierea urmelor drepte si cu pana la 40%
pentru curbele AB.

vk
k| o

PC28718—UN—25AUG22
Butoanele de deplasare linie unica

A—Deplasare cale centru
B—Deplas.cale stanga
C—Deplasare cale dreapta

Prin mutarea unei linii se ajusteaza pozitia unei singure
linii de ghidare la stdnga sau la dreapta, fara a afecta
locul sau forma urmelor din jurul acesteia. La finalul unei
intoarceri sau cand este selectatda o urma noua,
mutarea se reseteaza la zero.

Modulul de deplasare a unei linii unice poate fi adaugat
pe o pagina de rulare utilizand aplicatia Administrator
amplasare.

Deplasarea curbelor AB

Afisajele G5 deplaseaza curbele AB utilizand o alta
logica fata de alte metode de ghidare. In locul
deplasarilor drepte, laterale, curbele AB folosesc
deplasari radiale. Deplasarile radiale permit deplasarea
directionala perpendiculara pe tangenta curbei in
fiecare punct de-a lungul urmei. Fiecare punct de-a
lungul curbei este deplasat in cursul regenerarii. Forma
si geometria curbei se schimba in timpul deplasarii.

PC27479—UN—06SEP19
Exemplu de deplasare curba AB

A—Curba AB
B—Curba AB noua

Cand o curba AB (A) este deplasata, noua curba AB (B)
este deplasata radial in punctul deplasarii. Deplasarea
radiala este propagata pe lungimea liniei. Spatierea
urmelor si cap-campasul noii curbe AB se bazeaza pe
curba AB initiala.

NOTA: Netezirea curbelor este aplicata fiecarei treceri
noi. Netezirea poate crea mici zone neacoperite.
Dacéa este necesar, netezirea segmentelor de linie
poate fi dezactivata in setarile de ghidare.

Importarea si exportarea deplasarilor de curbe AB

Daca se importa curbe AB cu deplasari de la un afisaj
GreenStar 3 2630, liniile deplasate se importa. Daca o
dimensiune sau o aplicatie se modifica, curbele AB nu
se vor regenera pe baza acestor modificari. Pentru a lua
in considerare aceste modificari, curba AB trebuie
recreata utilizdndu-se curba AB originala.

Deplasarile radiale de la afisajul G5 nu sunt compatibile
cu alte tipuri de afisaje.

Curbele AB exportate pe afisajele GreenStar 2,
GreenStar 3 sau in John Deere Operations Center fsi
pastreaza deplasarile radiale cand sunt importate ihapoi
pe un afisaj G5 numai in cazul in care curba AB nu este
modificata pe alte tipuri de afisaje.

NOTA: Afisajul din generatia 4 nu accepta importul
deplasairilor.

ct47125,1705346976821-58-29SEP25

Notificare modificare latime utila

Activati Notificare modificare latime utila pentru a primi o
notificare de fiecare data cand este modificata latimea
utila a masinii sau a instrumentului.

ct47125,1705347513863-58-15JAN24
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Sine tramvai

Sinele de tramvai sunt linii de ghidare care sunt
evidentiate intr-o culoare diferita pentru a-i aminti
operatorului sa efectueze o actiune pe cursa respectiva.
De exemplu, sinele de tramvai ii pot aminti operatorului
sa opreasca manual sectiunile plantatorului, astfel incat
sa nu fie plantate seminte pe cai prestabilite. Caile
prestabilite pot fi utilizate pentru randurile facute de roti
in timpul sezonului pentru a reduce compactarea solului
si deteriorarea culturii pe restul campului.

Pentru mai multe informatii privind sinele de tramvai,
consultati asistenta pe ecran.

ct47125,1705347513767-58-15JAN24

Semnal partajat

Semnalul partajat utilizeaza semnalul de coreciie al
masginii pentru a partaja semnalul cu receptorul
instrumentului si cu alte masgini, la utilizarea aplicatiei
Sincronizare masina. Receptorul cu cel mai precis
semnal de corectie trebuie montat pe masina.

ct47125,1705347513668-58-15JAN24

Comutator de drum si reluare

PC20494—UN—19AUG19
Comutator de drum si reluare

A—Pozitia de reluare
B—Pozitia pornit
C—Pozitia dezactivat

Cu comutatorul de drum si reluare, selectati:

® Pozitia de reluare (A) — jumatatea AUTO a
comutatorului.

® Pozitia Pornit (B) — pozitia centrala a comutatorului.

® Pozitia de oprire (C) — Jumatatea deschisa a
comutatorului.

ct47125,1705347513503-58-15JAN24

Spatiere urme

NOTA: Cand masina a depdsit cu 16 km (10 mi) urma
de ghidare 0, precizia liniilor de ghidare scade.

Setarea Spatiere urme este folosita in aplicatia Ghidare
pentru a stabili distanta dintre fiecare cursa si ultima
cursa. Setarea Spatiere urme este similara cu Latime de
lucru, dar Spatiere urme este folosita numai pentru
ghidare si cele doua valori sunt independente una de
cealalta.

Pentru a mentine latimea randurilor intre curse, setati
parametrul Spatiere urme la valoarea parametrului
Latime utila. Pentru a va asigura ca exista o oarecare
suprapunere pentru arat sau stropire sau pentru a
compensa deriva GPS, setati o valoare mai mica pentru
Spatiere urme decéat pentru Latime utila.

ct47125,1705347513405-58-15JAN24

Selectarea urmelor de ghidare

Cand functia Selectie urma de ghidare este activata,
afisajul selecteaza automat o urma de ghidare la fiecare
selectare a unui client, a unei ferme si a unui camp.
Daca un camp are asociate mai multe urme, prima urma
din Lista de urme de ghidare este selectata ca urma
activa.

NOTA: Urmele de ghidare active nu se schimba daca
un operator selecteaza un nou camp in timp ce
este cuplat AutoTrac.

In cazul in care campul selectat nu are urme de ghidare
asociate sau operatorul sterge selectia de client, ferma
si cAmp, numele urmei se schimba in "---" pentru a
indica lipsa unei urme active. Pentru a selecta o urma
de ghidare, selectati Setare urma pe Pagina principala a
aplicatiei Ghidare sau selectati un client, o ferma si un
camp in aplicatia Campuri.

NOTA: Functia Selectie urméa de ghidare este activata
fn mod implicit. O resetare la datele din fabrica sau
o reprogramare a software-ului va readuce aceasta
functie la setarea implicita.

ct47125,1705347512980-58-15JAN24

Alternare cale

B PC17412—UN—15JUL13
Optiunea Schimbare urma le permite operatorilor sa
comute intre liniile de ghidare. Optiunea Schimbare
urma poate fi folosita fie prin crearea unui Set de urme
(grup de linii de ghidare), fie utilizand setul de urme
globale (toate liniile de ghidare disponibile de pe afigaj).
Atunci cand este selectata, optiunea Schimbare urma
schimba urma de ghidare pe baza ordinii liniilor de
ghidare din setul de urme.
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Schimbare la urma urmatoare

NOTA: Butonul Schimbare urma este estompat atunci
cand nu este selectata o urma.

Pentru a selecta urmatoarea urma de ghidare, utilizati
una din urmatoarele metode:

® Selectati butonul Schimbare din modulul Urma
urmatoare.

® Selectati Schimbare urma in bara de comenzi rapide.

ct47125,1705347513290-58-15JAN24

Set de urme

Setul de urme este un grup de linii de ghidare create de
operator. Seturile de urme fi permit unui operator sa
comute rapid intre diferite urme de ghidare.

Creati un set de urme

1. Selectati butonul Setare urma sau selectati modulul
paginii de rulare Urma urméatoare.

2. Selectati butonul Set nou de urme.

3. Selectati butonul Adaugare urma de ghidare si
selectati urma de ghidare dorita din lista.

4. Repetati pasul 3 pana cand toate urmele de ghidare
sunt adaugate la setul de urme.

Selectarea unui set de urme

1. Selectati butonul Setare urma de ghidare sau
selectati modulul paginii de rulare Urma urmatoare.

2. Selectati un set de urme de pe pagina Lista de urme
de ghidare.

NOTA: Eliminarea unei linii dintr-un set de urme nu o
sterge de pe afisaj. Stergerea unui set de urme nu
sterge urmele din acesta de pe afigaj.

Mai multe informatii de gasesc in figierele de
asistenta pe ecran.

ct47125,1705347513189-58-15JAN24

Setarile barei de lumini

NOTA: Bara de lumini este denumita si indicator de
precizie a caii.

IR

PC28719—UN—25AUG22
Dimensiune pas bara lumini

Dimensiune pas — se utilizeaza pentru a seta valoarea
distantei de deviere de la urma pe care o reprezinta
fiecare caseta de pe bara de lumini.

Virare catre directia — cand aceasta optiune este
selectata, lampile aprinse la stdnga pe bara de lumini
indica faptul ca masina trebuie sa vireze catre stdnga in
vederea alinierii cu urma de ghidare.

Directie deviata de la urma — cand aceasta optiune
este selectata, lampile aprinse la stanga pe bara de

lumini indica faptul ca masina trebuie sa vireze catre
dreapta in vederea alinierii cu urma de ghidare.

Bara de lumini pentru ghidarea instrumentului
pasiv

Guidance -)
wdarce

!'rock1
Bl | seetrace |

Shift Track

N

. DB

108in
SHifL Inecremens

A—Bara de lumini a masinii
B—Bara de lumini instrument

Cand se utilizeaza ghidarea instrumentului pasiv,
afisajul adauga o a doua bara de lumini.

Bara de lumini a masinii (A) — afiseaza distanta spre
dreapta sau stdnga cu care masina a depasit urma de
ghidare.

Bara de lumini a instrumentului (B) — Afiseaza
distanta la stdnga sau la dreapta cu care centrul de
rotatie al instrumentului este deviat de la urmele de
ghidare.

ZIDXK1X,1749542023772-58-10JUN25

Detalii harta AutoPath

Selectati butonul Detalii hartd AutoPath pentru a vedea
informatii despre randuri si cursele de la operatiunea-
sursa. Detaliile hartii AutoPath ii permit unui operator sa
vizualizeze modul in care AutoPath a planificat liniile de
ghidare printr-un anumit camp.
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Selectati butonul Randuri pentru a ascunde sau a afisa
datele despre randuri.

Selectati optiunea Curse operatiune-sursa pentru a
ascunde sau a afisa cursele generate de la
operatiunea-sursa.

Selectati caseta de bifare Directii sursa pentru a
ascunde sau afisa sagetile directionale. Cand sunt
activate, sagetile directionale indica sensul de
deplasare pentru cursa sursa.

ct47125,1705347512759-58-15JAN24

Graficul de stare AutoTrac

Pictograma AutoTrac are patru stadii, ilustrate in
graficul de stare AutoTrac:

Sv

Instalat

1. Instalat

PC28729—UN—25AUG22

Controlerul de directie si toate celelalte echipamente
hardware necesare pentru utilizare sunt instalate.

e Unitatea de control al directiei este detectata.
® Este detectata o licenta AutoTrac.

NOTA: Dacé existd compatibilitate, securitatea unitétii
de control al directiei trebuie configurata complet.

2. Configurat

S

Configurat

PC28730—UN—29AUG22

Modul de urmarire a fost determinat si a fost stabilita
o urma 0 valida. Este selectat nivelul de semnal
StarFire corect pentru activarea AutoTrac. Utilajul
trebuie sa indeplineasca urmatoarele conditii:
Sistemul de ghidare este activat.

Calea 0 este definita.

A fost detectat un semnal GPS valid

Unitatea de control al directiei nu are defectiuni
active.

Mesajul TCM este disponibil si valid.
® Masina este cuplata in treapta de viteza adecvata.

NOTA: AutoTrac rdméne in modul ,1 Pie” atunci cand
modul Livezi este activ, deoarece modul Livezi nu
este acceptat pentru ghidarea AutoTrac. Aceasta
este definita de licenta SF, care controleaza
accesul la functii. Modul Livada nu este un semnal
valid pentru AutoTrac.

NOTA: Daca semnalul GPS nu este valid, consultati
manualul de utilizare StarFire sau manualul tehnic
pentru mai multe informatii.

3. Activat

<

Activat

PC28731—UN—25AUG22

A fost apasat butonul de pornire/oprire AutoTrac.
Sunt indeplinite toate conditiile pentru functionarea
AutoTrac si sistemul este pregatit pentru a fi cuplat.

® Selectati butonul de oprire/pornire DIRECTIE
pentru a activa directja.

4. Cuplat

A

Cuplat

PC28732—UN—25AUG22

A fost apasat comutatorul de reluare si AutoTrac
controleaza directia masinii.

e Apasati comutatorul de reluare al masinii pentru a
cupla AutoTrac.
e Viteza este in intervalul valabil

e Cap-compasul/unghiul utilajului Tn intervalul
corespunzator al urmei

e Utilaj n limita a 40% din ecartament
e Comutator de reluare cuplat

Ultimul cod de iesire: Indica de ce AutoTrac este
decuplat sau nu se va cupla. Codurile de iesire sunt
afisate intr-o fereastra noua, in partea de sus a paginii.

ZIDXK1X,1749541393875-58-100CT25
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Setarea urmei de ghidare

Set Track
-t

®
® ©

A—Butonul Setare urme de ghidare
B—Adaugare urma de ghidare
C—Filtrare/sortare urme de ghidare

1. Selectati SETARE URMA pe pagina principald de
ghidare.

PC28720—UN—25AUG22

2. In lista de urme de ghidare, selectati o linie de
ghidare existentd sau creati una noua.

Utilizati centrul de asistenta pe ecran pentru informatii
privind crearea diferitelor urme de ghidare.

ct47125,1705347511399-58-23MAY 24

Activarea AutoTrac

n OFF
PC28733—UN—30AUG22

Comutator pornire/oprire directie

A—Directie activa
B—Directie inactiva

Pentru activarea AutoTrac trebuie indeplinite
urmatoarele criterii:

® Masina trebuie sa aiba o unitate de control al directiei
compatibila cu AutoTrac.

® Licenta valabila care include AutoTrac.

e Au fost create urme de ghidare. Pentru informatii
privind crearea unei urme de ghidare, consulta;
Crearea unei urme de ghidare in aceasta sectiune.

e Este selectat nivelul corect al semnalului StarFire
pentru AutoTrac (SF1, SF2, SF3 sau RTK) si este
receptat un semnal GPS valid.

® AutoTrac cu semnale GPS valide, inclusiv SF1, SF2,
SF3 sau RTK.

e Unitatea de control al directiei nu trebuie sa aiba
defectiuni active.

NOTA: Tipul masinii si versiunea software-ului unitétii
de control al directiei determina limitele minima si
maxima pentru viteza.

Pentru a activa sistemul AutoTrac, selectati comutatorul
de pornire/oprire directie de pe pagina principala a

aplicatiei de ghidare AutoTrac sau selectati tasta de
comanda rapida AutoTrac de pe pagina principala.
Aceste butoane dezactiveaza sistemul AutoTrac daca
sunt selectate din nou.

ct47125,1705347512477-58-15JAN24

Cuplarea AutoTrac

AATENI[E: Evitati pericolul de accidente sau

ranire. In timp ce AutoTrac este cuplat,
operatorul este responsabil pentru
directionarea vehiculului la capatul caii si
pentru evitarea coliziunilor.

Nu Tncercati sa activati (cuplati) sistemul AutoTrac in
timpul transportului pe un drum public.

1. Selectati butonul de oprire/pornire DIRECTIE pentru
a activa sau a dezactiva directia.

2. Conduceti utilajul pe urma de ghidare si se va afisa o
linie de navigare evidentiata in fata pictogramei care
indica utilajul.

3. Cuplati manual AutoTrac atunci cand aveti nevoie de
asistenta la directie apasand comutatorul de reluare.

ct47125,1705347512387-58-15JAN24

Comutatorul de reluare

PC28734—UN—29AUG22
Exemplu comutator de reluare
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PC20427—UN—28JUL16
Pictograméa AutoTrac

A—Comutatorul de reluare

Recuplarea AutoTrac la urmatoarea cursa

NOTA: Pozitia comutatorului de reluare diferd in functie
de tipul si modelul masinii. Consultati manualul de
utilizare a masinii pentru informatii privind
localizarea comutatorului de reluare.

Apasati comutatorul de reluare pentru a deplasa
AutoTrac din etapa validat Tn etapa cuplat.

ct47125,1705347512267-58-15JAN24

A—Urme de ghidare 0
B—Urma 1 sud
C—Spatiere urme

Cand se ajunge la capatul randului, operatorul trebuie
sa intoarca masina pe cursa urmatoare. Rotind volanul,
AutoTrac este decuplat.

Sistemul AutoTrac poate fi cuplat din nou apasand
comutatorul de reluare numai dupa indeplinirea
urmatoarelor conditii:

NOTA: Unitatea de control al directiei determind viteza
maxima cand masina utilizeaza AutoTrac.

In marsarier, AutoTrac rdmane cuplat 45 de
secunde. Dupa 45 de secunde, magina trebuie
adusa intr-o treapta de viteza pentru mers inainte
pentru a putea cupla din nou marsarierul.

® \Viteza de deplasare Tnainte trebuie sa fie mai mica
de 30 km/h (18.6 mph).

® Viteza Tn marsarier trebuie sa fie mai mica de 10 km/
h (6 mph).

e Cap-compasul masinii este de pana la 80° fata de
urma dorita.

e Utilajul se incadreaza in 40% din spatierea urmelor.
® Operatorul este agezat.

PC8866—UN—02NOV05

Urmarire

D—Eroare laterala
E—Eroare de cap-compas al urmelor de ghidare

® TCM este activat.

NOTA: Numdrul urmei de ghidare este afisat pe harta la
Jjumatatea distantei dintre doua urme de ghidare.

ct47125,1705347512159-58-15JAN24

Vitezele minime gi maxime

Masina si versiunile software ale unitatii de control al
directiei determina vitezele minime si maxime.

NOTA: La anumite masini, AutoTrac poate functiona
chiar la o viteza de 0,1 km/h (0.06 mph). Consultati
manualul de utilizare al maginii pentru mai multe
informatii.

Limite de viteza pentru deplasarea inainte

04H-17



Functionare—Ghidare AutoTrac

AutoTrac integrat

AutoTrac Universal 200

Utilaj

Limita maxima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Limita minima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Utilaj

Limita maxima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Limita minima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Tractoare pentru
cultura pe randuri si
tractoare cu senila
6R, 7R si 8R

Roata: 36 km/h (22.4
mph)
Senila: 31 km/h (19.3
mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Combine de bumbac

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

Tractoare articulate

31 km/h (19.3 mph)

1 km/h (0.6 mph)
MST: 1,5 km/h (0.9
mph)

Unitate de control AutoTrac—Raven

Autocisterne de

40 km/h (24.8 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Utilaj

Limita maxima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Limita minima de
viteza pentru
deplasarea inainte

stropit
Combine de recoltat | 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph)
Combine 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph)

autopropulsate
pentru furaje

Tractoare pentru
culturi pe randuri si
tractoare cu senile

31 km/h (19.3 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Tractoare articulate

31 km/h (19.3 mph)

1 km/h (0.6 mph)

Seceratori
autopropulsate

28 km/h (17.4 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Seceratori
autopropulsate

20 km/h (12.4 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Combine de bumbac

15 km/h (9.3 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Gator ( XUV 845E,
XUV 845M, XUV
845R )

30 km/h (18.6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Limitele vitezei

de marsarier

AutoTrac integrat

Unitate de control AutoTrac Universal 300 si unitate de control

AutoTrac 300

Utilaj

Marsarier si interval
permis

Limita maxima de
viteza pentru
marsarier

Utilaj

Limita maxima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Limita minima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Tractoare pentru
culturi pe randuri si
tractoare cu senile

30 km/h (18.6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Tractoare pentru
cultura pe randuri si
tractoare cu senila
7R si 8R

7R (N.S. 110101-)
8R (N.S. 160001-)
8RT (N.S. 923001-)
8RX (N.S. 801001-)

Da, nicio limita

10 km/h (6.2 mph)

Tractoare articulate

30 km/h (18.6 mph)

1 km/h (0.6 mph)

Autocisterne de
stropit

37 km/h (23.0 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Combine de recoltat

25 km/h (15,5 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Combine
autopropulsate
pentru furaje

25 km/h (15,5 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Tractoare pentru
cultura pe randuri si
tractoare cu senila
6R, 7R si 8R

7R (N.S. -110100)
8R (N.S. —160000)
8RT (numarul de
serie—923000)

Da, 45 s

10 km/h (6.2 mph)

Seceratori
autopropulsate

25 km/h (15,5 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Tractoare articulate

Nu

Combine de bumbac

25 km/h (15,5 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Autocisterne de
stropit

Da, 45 s

10 km/h (6.2 mph)

Combine de recoltat

Da, 45 s

10 km/h (6.2 mph)

AutoTrac Universal 200

Combine
autopropulsate
pentru furaje

Da, 45 s

10 km/h (6.2 mph)

Utilaj

Limita maxima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Limita minima de
viteza pentru
deplasarea inainte

Seceratori
autopropulsate

Nu

Combine de bumbac

Da, 45 s

5 km/h (3.1 mph)

Tractoare pentru
culturi pe randuri si
tractoare cu senile

30 km/h (18.6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Gator (XUV 845E,
XUV 845M, XUV
845R)

Da, 45 s

10 km/h (6.2 mph)

Tractoare articulate

30 km/h (18.6 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

Autocisterne de
stropit

37 km/h (23.0 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

Combine de recoltat

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

Combine
autopropulsate
pentru furaje

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

Seceratori
autopropulsate

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0.5 mph)

04H-18




Functionare—Ghidare AutoTrac

Unitate de control AutoTrac Universal 300 si unitate de control

AutoTrac 300

Utilaj Marsarier si interval | Limita maxima de

permis viteza pentru
marsarier

Tractoare pentru Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

culturi pe randuri si

tractoare cu senile

Tractoare articulate | Nu —

Autocisterne de Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

stropit

Combine de recoltat | Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Combine Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

autopropulsate

pentru furaje

Seceratori Nu —

autopropulsate

Combine de bumbac | Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

AutoTrac Universal 200

Utilaj Marsarier si interval | Limita maxima de

permis viteza pentru
marsarier

Tractoare pentru Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

culturi pe randuri si

tractoare cu senile

Tractoare articulate | Nu —

Autocisterne de Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

stropit

Combine de recoltat | Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Combine Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

autopropulsate

pentru furaje

Seceratori Nu —

autopropulsate

Combine de bumbac | Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Unitate de control AutoTrac—Raven

Utilaj Marsarier si interval | Limita maxima de
permis viteza pentru
marsarier
Tractoare pentru Da, 45 s 10 km/h (6.2 mph)
culturi pe randuri si
tractoare cu senile
Tractoare articulate | Nu —
Seceratori Nu —
autopropulsate
ZIDXK1X,1749542759320-58-23JUN25
Predictor intoarcere

PC17238—UN—11JUL13

Predictorul de intoarcere alerteaza operatorul prezicand
capatul cursei si afiseaza distanfa pana la capatul
cursei in vizualizarea harta.

Din pagina Setari avansate a aplicatiei de ghidare,
utilizati butonul de comutare pentru a activa sau
dezactiva predictorul de intoarcere. Cand predictorul de
intoarcere este activat, pe hartd apare pictograma
predictorulului de Tntoarcere.

Predictorul de intoarcere are functia de a prezice
punctul de intoarcere al unei masini care utilizeaza
urmarirea paralela sau AutoTrac Th modul cale dreapta.
Predictorul de intoarcere nu este o alerta pentru hat.
Predictiile efectuate de aceasta functie se bazeaza
exclusiv pe comportamentul anterior legat de intoarceri
al vehiculului. Punctele de intoarcere sunt, de
asemenea, definite in momentul in care AutoTrac este
dezactivat, iar eroarea de cap-compas depaseste 45°.
Predictiile de intoarcere coincid cu perimetrul cAmpului
doar daca acesta este liniar si continuu sau daca
operatorul realizeaza o intoarcere inainte sau dincolo
de perimetru.

Distanta scade pana la intoarcerea prezisa si se vor
emite semnale acustice cand masina mai are 10
secunde pana la atingerea punctului de intoarcere.
Semnalele acustice vor fi emise din nou cand punctul de
intoarcere prezis este atins.

Indicatorul vizual devine galben cu 10 secunde inainte
de Tntoarcerea prezisa si rosu dupa trecerea de locul de
intoarcere prezis. O linie de intersectare alba
marcheaza locul de intoarcere.

Pictograma predictorului de intoarcere pe harta

Cand predictorul de intoarcere este activat, pe harta
este afigata pictograma pentru predictorul de intoarcere.
Pictograma pentru predictorul de intoarcere este
utilizata pentru a accesa setarile predictorului de
intoarcere si a dezactiva predictorul de intoarcere
utilizadnd butonul de comutare.

Cand este dezactivat, predictorul de intoarcere nu
alerteaza operatorul prezicand capatul cursei si
afiseaza distanta pana la capatul cursei in vizualizarea
harta. Predictorul de intoarcere trebuie sa fie activat
fnapoi din pagina Setari avansate pentru aplicatia
Ghidare. Simbolul predictorului de intoarcere nu este
afisat pe harta cand este dezactivat.

ct47125,1705347513073-58-15JAN24

04H-19



Functionare—Ghidare AutoTrac

Navigarea in jurul obstacolelor

\a

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—Inregistrare oprita
B—Inregistrare pornita
C—In cursa urmatoare apar spatii goale
D—Conducere manuala pentru restabilirea caii

Operatorul trebuie sa ocoleasca obstacolele intalnite pe
camp in timpul utilizarii curbelor adaptive, cum ar fi o
fantana, un stalp telefonic sau o linie electrica.

NOTA: Utilizati butonul Linie dreapta pentru a inregistra
o linie dreapta in jurul obstacolului si a evita un gol
in cale.

inregistrarea PORNITA: Daca inregistrarea ramane
pornita in timpul ocolirii unui obstacol, deviatia caii
propagate va fi inregistrata si va face parte din cale. La

cursa urmatoare, cand va apropiati de zona respectiva,
calea propagata pentru cursa pe care va aflati va
incorpora acea deviatie. Masina va urmari deviatia
respectiva. Pentru a corecta deviatia, operatorul trebuie
sa preia controlul manual asupra directiei masinii si sa
corecteze deviatia respectiva. Dupa ce operatorul a
depasit deviatia pe camp si a reluat calea intentionata,
comutatorul de reluare poate fi cuplat, iar AutoTrac va
prelua controlul directiei masinii.

inregistrarea OPRITA: Daca inregistrarea este oprita
la apropierea de obstacol si ocolirea acestuia si apoi
repornita dupa depasirea obstacolului, iar apoi AutoTrac
este cuplat pentru a termina cursa, n calea inregistrata
va exista un spatiu gol in dreptul obstacolului. La cursa
urmatoare, cand masina se apropie de spatiul gol,
operatorul va trebui sa preia controlul manual asupra
directiei masinii pentru a depasi spatiul gol. Dupa
depasirea spatiului gol si reluarea caii propagate,
AutoTrac poate fi cuplat. Spatiul gol nu va aparea in
cursele ulterioare atat timp cat inregistrarea este
activata pentru cursa urmatoare.

ct47125,1705347512851-58-15JAN24

Mesaje AutoTrac decuplat

Mesajele AutoTrac decuplat — De fiecare data cand
AutoTrac este decuplat, doua tonuri de avertizare sunt
urmate de o alerta care explica motivul decuplarii. De
asemenea, se afiseaza mesaje referitoare la motivul
pentru care AutoTrac nu s-a cuplat. Mesajele de
decuplare sunt afisate timp de 7 secunde si apoi dispar.

Mesaje AutoTrac decuplat

Codul Mesaj
702752.00 Nu a fost verificat nimic
702752.01 Volan deplasat
702752.02 Viteza rotilor este prea mica
702752.03 Viteza rotilor este prea ridicata
702752.04 Treapta de viteza nevalida
702752.05 Numarul urmelor de ghidare schimbat
702752.06 Fara GPS pe frecventa duala
702752.07 SSU are coduri DTC active
702752.08 Ultima tranzitie reusita
702752.09 Mesaje GSD incorecte
702752.10 Fara urmarire paralela
702752.11 Card cu Cheie Absent
702752.12 Eroare de cap-compas prea mare
702752.13 Eroare laterala prea mare
702752.14 Comutatorul de prezenta a operatorului este

deschis
702752.15 Temperatura uleiului prea scazuta
702752.16 TCM absent
702752.17 Codul de activare este incorect
702752.18 Modul de diagnosticare controleaza supapa
702752.19 Comutatorul hederului combinei oprit
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702752.20 Selectorul de regim de camp/rutier al combinei
este pornit

702752.21 Tensiune instabila

702752.22 AutoTrac activ in marsarier prea mult timp

702752.23 AutoTrac activ prea mult timp sub pragul minim de
viteza

702752.24 Curbura prea mare

702752.25 Masina nu se deplaseaza pe directia inainte

702752.26 Tensiune ELX redusa (oprire)

702752.27 Date incorecte privind treapta de viteza

702752.28 Date incorecte privind comutatorul de reluare

702752.29 Mesajul de la comutatorul de contact nu este valid

702752.30 Comutatorul AutoTrac SPFH/ghidare pe randuri
este oprit

702752.31 Comutatorul de oprire rapida al combinei
autopropulsate pentru furaje este pornit

702752.32 AutoTrac nu este validat

702752.33 Se adopta linia

702752.34 Urmarire pe linie

702752.35 Directie necunoscuta

702752.36 Tranzitie la GPS prea mare

702752.37 Tn afara randului

702752.38 S-a depasit timpul alocat pentru functionarea
inertiala a senzorului

702752.39 Secventa de mesaj incorecta

702752.40 Masina nu poate realiza curbura comandata a
urmei de ghidare

702752.41 Viteza masinii data de GPS nu corespunde cu
viteza masinii de la nivelul rotilor

702752.42 Curbura curenta neconcordanta

702752.43 Masgina este in pozitia de parcare

702752.44 S-a depasit timpul alocat mesajului pentru
comenzile directiei auxiliare

702752.45 S-a depasit timpul alocat mesajului de stare a
directiei auxiliare

702752.46 Date incorecte privind comutatorul de prezenta a
operatorului

702752.47 Date incorecte privind numarul de identificare a
vehiculului

702752.48 Date incorecte privind ampatamentul

702752.49 S-a depasit timpul alocat mesajului informativ TCM

702752.50 S-a depasit timpul alocat mesajului privind
automatizarea masginii

702752.51 S-a depasit timpul alocat mesajului privind rata de
ruliu/deriva a masinii

702752.52 S-a depasit timpul alocat mesajului privind viteza/
directia de la nivelul rotilor

702752.53 S-a depasit timpul alocat datelor de urme de
ghidare

702752.54 Defectiune necunoscuta la unitatea de control al
directiei

702752.55 Temperatura AutoTrac Universal in afara
intervalului

702752.56 AutoTrac activ prea mult timp cu directia pe patru
roti

702752.57 Masina in modul de actionare oblica a directiei

702752.58 Nu se permite autorizarea

702752.62 Rezervat

| 702752.63 | Nicio actiune necesara

ct47125,1705347511762-58-15JAN24

Ghidarea instrumentului AutoTrac (pasiva)

Ghidarea instrument AutoTrac (pasiva) este utilizata
pentru imbunatatirea preciziei in conditii de camp
schimbatoare, la treceri pe urme curbe si pe teren
inclinat. Ghidare instrument AutoTrac (pasiva) conduce
masina intr-un mod care mentine instrumentul pe linia
de ghidare.

Ghidarea AutoTrac pentru instrument utilizeaza
masuratorile din profilul instrumentului, aflat Tn aplicatia
Manager echipament, si semnalele GPS de la
receptoarele masinii si instrumentului. Aceste informatii
sunt utilizate pentru a determina pozitia receptorului
instrumentului Tn raport cu cel al masinii. Pe baza liniei
de ghidare, Ghidarea instrumentului AutoTrac
directioneaza masina astfel incat instrumentul sa
urmeze linia de ghidare. Acest lucru poate determina
deplasarea masinii in afara liniei de ghidare.

Navigati la Ghidare AutoTrac

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Ghidare AutoTrac.

PC15305—UN—19MAR13
Pictograma Setari

Selectati pictograma Setari pentru a activa Ghidare
instrument AutoTrac (pasiva).

NOTA: Ghidarea pentru instrument poate fi afectata de
schimbarea conditiilor de camp, a celor de mediu
sau configurarea incorecta a masginii sau
instrumentului.

Cerinte:

NOTA: Benele pneumatice cu tractiune hidraulicd din
seria C si 1910 sunt compatibile cu ghidarea Auto
Trac pentru echipament (pasiv) si sunt compatibile
cu tipul de urme de ghidare drepte, curbe, limita si
AutoPath.

Afisajul universal G5

Licenta valabila pentru Ghidarea instrumentului
Receptor StarFire montat pe utilaj

- Receptor StarFire 3000 cu semnal SF2 sau RTK
- Receptor StarFire 6000 cu semnal SF3 sau RTK
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- Receptor StarFire 7000/7500 cu semnal SF-RTK
sau RTK

® Receptor StarFire montat pe dispozitiv

- Receptor StarFire 3000 cu semnal SF1, SF2 sau
RTK

- Receptor StarFire 6000 cu semnal SF1, SF3 sau
RTK

- Receptor StarFire 7000/7500 cu semnal SF1, SF-
RTK sau RTK

® Semnalul partajat pornit

NOTA: Daca utilizati receptoare cu semnale de altd
intensitate, receptorul masginii trebuie sa fie cel cu
semnalul cel mai bun.

Partajarea semnalului este activata automat pe
receptorul instrumentului.

Ghidarea AutoTrac pentru echipament in marsarier

Ghidarea Auto Trac pentru echipament in marsarier
este acceptata pe aceste utilaje:

e Toate utilajele care ruleaza configuratia AT2

® Tractoarele seria 7, 8 si 9 cu instrumente tractate
individual

Viteza recomandata Tn timpul functionarii ghidarii Auto
Trac pentru echipament in modul marsarier este intre 3
——6 km/hr (2—4 mph). Pentru performante optime,
reveniti la modul Inaintare atunci cand erorile utilajului si
ale instrumentului sunt mai mici sau egale cu 13 cm (5
in).

Pentru a vedea pe ce configuratie ruleaza utilajul,
navigati la diagnosticarea AutoTrac:

1. Selectati diagrama AutoTrac.

2. Selectati Sanatate.

3. Selectati Sistemul AutoTrac.

4. Verificati daca modul AutoTrac este AT 2.0.

Ghidare AutoTrac pentru echipament montata

NOTA: Sistemul Ghidare AutoTrac pentru echipament
nu este compatibil cu instrumentele montate in 3

puncte din spate, cu exceptia plantatorului TT 8022
care utilizeaza un cuplaj in 3 puncte nepivotant.

Sistemul se activeaza sau se dezactiveaza automat in
functie de pozitia cuplajului (cuplajul complet coborat
este 0% si complet ridicat este 100%):

Conditii de activare: Activat atunci cand echipamentul
este coborat si atinge 70% din cursa cuplajului (implicit).

Conditii de dezactivare: Dezactivat atunci cand
echipamentul este ridicat peste 85% din cursa cuplajului
(implicit).

Reguli de configurare:

1.Pragurile de activare si dezactivare trebuie sa difere
cu cel putin 10%.

2.Pragul de dezactivare nu trebuie sa depaseasca
95%.

3.Activarea (limita inferioara) nu poate fi setata la o
valoare mai mare decat Dezactivarea (limita
superioara).

4.Dezactivarea (limita superioara) nu poate fi setata la
o valoare mai mica decéat Activarea (limita
superioara).

ZIDXK1X,1751351942342-58-01JUL25

AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense este o imbunatatire a sistemului
AutoTrac integrat la recoltarea porumbului sau la
aplicarea de produse. Semnalele furnizate de senzorii
de rand sunt integrate cu semnalele AutoTrac existente
pentru a ajuta la mentinerea masinii pe randuri. Cand nu
exista niciun semnal de la senzorii de rand (de exemplu,
cand conduceti printr-un canal), se utilizeaza ghidarea
normala prin sistemul de pozitionare globala (GPS).

AutoTrac RowSense functioneaza cu toate metodele de
urmarire si cu majoritatea modelelor standard de
recoltare si de aplicare. Toate modurile de urmarire sunt
setate Tn acelasi fel ca AutoTrac pe baza de GPS.

Contactati distribuitorul John Deere pentru a achizitiona
AutoTrac RowSense.

Consultati manualul de utilizare al AutoTrac RowSense
pentru informatii suplimentare.

Deplasarile pentru urmele de ghidare

NOTA: Deplasdrile pentru urmele de ghidare necesité
un afisaj Premium.

Cand functia AutoTrac RowSense este activata, linia de
ghidare este deplasatad automat pentru a o mentine
centrata pe pozitia senzorilor de rand. Cand este
selectat un cAmp nou sau cand AutoTrac RowSense
este dezactivat, sistemul sterge orice deplasari pentru
urmele de ghidare care au fost setate de AutoTrac
RowSense.

Pictograme de stare AutoTrac RowSense

PC24011—UN—31MAR17

In asteptare (pictogramé albé)

Sistemul este decuplat.
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PC28735—UN—25AUG22
Sistem cuplat (pictograméa verde)

Sistemul este cuplat si functioneaza atat cu senzorii de
randuri, cat si cu GPS.

PC28736—UN—25AUG22
Lipsa semnal GPS (pictograma galbena)

Sistemul este cuplat si functioneaza numai cu datele de

la senzorii de randuri.
PC28737—UN—25AUG22

Lipsa semnal senzori de randuri (pictograma portocalie)

Sistemul este cuplat si functioneaza numai cu datele
GPS.

Activarea senzorilor de randuri

Odata ce a fost setata calea inifiala, comutatorul de
reluare AutoTrac poate fi apasat cAnd masina se afla la
jumatatea spatierii urmelor si la un unghi acceptabil fata
de randuri. RowSense ghideaza masina imediat ce
senzorii de randuri pot determina pozitia randurilor.

Intoarcerile pe hat se realizeaza la fel ca si cu AutoTrac
pe baza de GPS.

1. Operatorul aliniaza masina cu calea.

2. Apasati comutatorul de reluare pentru a cupla
AutoTrac.

3. Senzorii de randuri detecteaza pozitia randului si il
vor urmari.

Caracteristica de extindere a liniei in cazul curbelor
adaptive, urmelor circulare si curbelor AB poate fi
utilizata pentru extinderea proiectiei caii adiacente la
haturi.

Caderea randurilor

Caderea randurilor apare atunci cand se pierd datele de
la senzorii de rand. AutoTrac functioneaza pe GPS
pana cand se obtin din nou date despre randuri.
Aceasta cadere poate aparea la intrarea pe canale.

Cand se utilizeaza urma dreapta sau urma curba AB si
randul nu este urmat, urma de ghidare este recentrata.
Exista astfel mai multe sanse ca AutoTrac RowSense

sa obtina din nou datele privind urmele de ghidare
corecte pe cealalta parte a canalului.

RowSense manual

Selectati modul RowSense manual pentru a utiliza
numai senzorul de rand de pe heder. RowSense
manual nu necesita o licenta.

Modul RowSense manual este disponibil in Setari
avansate pentru aplicatia Ghidare daca sunt indeplinite
urmatoarele conditji:

® Pe masina este instalat un afisaj universal G5.

® Afisajul detecteaza masina ca fiind o combina de
furaje autopropulsata, o culegatoare de bumbac sau
un dispozitiv de culegere a bumbacului.

e Afisajul detecteaza senzorii identificatori de rand pe
magistrala CAN.

ct47125,1705347511649-58-15JAN24

Oprire AutoTrac atunci cand nu este utilizat

PC15305—UN—19MAR13
Pictograma Setari

AATEN]’IE: Evitati pericolul de accidente sau

ranire. Opriti (decuplati si dezactivati)
intotdeauna sistemul AutoTrac inainte de a intra
pe un drum public.

Comutatorul principal de pornire/oprire a ghidarii
controleaza aplicatia Ghidare.

IMPORTANT: Evitati functionarea defectuoasa a
sistemului. Deselectati toate urmele de ghidare
active din lista Urme de ghidare inainte de a
dezactiva Master ghidare.

Butonul Pornit/Oprit de pe modulul paginii de rulare
activeaza si dezactiveaza numai AutoTrac si nu opreste
aplicatia Ghidare.

NOTA: Aplicatia de ghidare este dezactivatd cand
comutatorul Master ghidare este dezactivat.
Aceasta include functionalitatea de ghidare a
afisajului in intregime.

Comutatorul Master ghidare se afla in setarile de
ghidare. Selectati pictograma Setari din partea de sus a
aplicatiei Ghidare.

ct47125,1705347511326-58-15JAN24
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Decuplarea si dezactivarea sistemului

AATEN]'IE: Pentru a evita decesul sau ranirea
grava, dezactivati sistemul de ghidare inainte
de a intra pe drumuri publice.

Decuplarea sistemului AutoTrac
Sistemul AutoTrac este decuplat prin:

e Rotirea volanului.

e Incetinirea pana la viteze mai mici de 0,5 km/h (0.3
mph).

NOTA: La anumite masini, AutoTrac poate functiona
chiar la o viteza de 0,1 km/h (0.06 mph). Consultati
manualul de utilizare al maginii pentru mai multe
informatii.

e Comutati butonul de pornire/oprire a directiei pana
cand se afiseaza mesajul Directie oprita in fereastra
Vizualizare sau aplicatia de ghidare, iar diagrama
circulara AutoTrac este plina Tn proportie de 2/4.

® Ridicarea operatorului de pe scaun pentru mai mult
de 7 secunde, daca se utilizeazad comutatorul de
prezenta a operatorului, sau nu este detectata nicio
activitate de sistemul de monitorizare a prezentei
operatorului timp de 7 minute.

Cand AutoTrac este cuplat, operatorul poate roti volanul
pentru a decupla AutoTrac si a vira manual. Ca
alternativa, operatorul poate trece comutatorul de drum
si reluare Tn pozitia de oprire pentru a decupla sistemul
AutoTrac. Astfel, diagrama circulara AutoTrac va fi plina
in proportie de 1/4 si un cronometru de 30 de secunde
va fi pornit:

e in cazul in care comutatorul este pornit nainte de
scurgerea celor 30 de secunde, sistemul AutoTrac
este activat cand diagrama circulara este plina n
proportie de 3/4. Apasati comutatorul de reluare
pentru a recupla AutoTrac.

¢ in cazul in care comutatorul este pornit dupa
scurgerea celor 30 de secunde, sistemul AutoTrac
este configurat cand diagrama circulara este plina in
proportie de 2/4. Sistemul AutoTrac™ trebuie activat
din nou cu o diagrama circulara plina in proportie de
3/4 inainte de a recupla sistemul AutoTrac prin
apasarea comutatorului de reluare.

NOTA: Comutatorul de drum si reluare nu este prezent
in cazul directiei integrate AutoTrac.

NOTA: Modelul Gator MY26 XUV (AT2) este echipat cu
un sistem de prezenta a operatorului cu centura de
siguranté necuplata. Prezenta operatorului este
monitorizata prin starea centurii de siguranta; daca
centura de siguranta este necuplata, Ghidarea
Autotrac va fi decuplata.

Dezactivarea sistemului AutoTrac

Aduceti comutatorul de drum si reluare in pozitia oprit
pentru a readuce AutoTrac la o diagrama circulara plina
in proportie de 1/4.

Pentru a dezactiva AutoTrac prin intermediul afisajelor
GreenStar:

1.Selectati tasta soft Ghidare.

2.Selectati fereastra Setari ghidare.

3.Selectati meniul derulant Mod de urmarire.
4.Alegeti Ghidare inactiva.

Pe afisaj, selectati pictograma Setari in partea de sus a
aplicatiei Ghidare si setafi comutatorul de ghidare la
OFF (oprit).

ZIDXK1X,1749792007505-58-08JUL25

Setari de ghidare

PC15305—UN—19MAR13
Pictograma Setari

Selectatj pictograma Setari din partea de sus a aplicatiei
de ghidare pentru a configura setarile de ghidare.
Comutator principal de ghidare

Butonul Master ghidare activeaza sau dezactiveaza
aplicatia de ghidare.

ct47125,1705347511096-58-15JAN24

Tonurile de urmarire

Tonurile de urmarire pot fi utilizate ca indicator acustic
pentru directie. Daca urma se afla in partea dreapta a
masginii, sunt emise doua semnale sonore joase. Daca
urma se afla in partea stdnga a masinii, este emis un
singur semnal sonor nalt. Alarma se repeta cat timp
eroarea de deviere de la urma, respectiv distanta dintre
masina si urma de ghidare, este de 10—40 cm (4-16
in.).

NOTA: Setarea implicitd a tonurilor de urmdrire este cea
activata.

ct47125,1705347511032-58-15JAN24
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inregistrarea unei cii drepte sau navigarea
in jurul obstacolelor

5

PC9030C—UN—270CT06
Navigarea in jurul obstacolelor

© ®

PC15310—UN—09APR13
Butoanele Linie curba si Linie dreapta

A—Punct A

B—Punct B

C—Cai generate de la urma de ghidare 0
D—Segment curbat

E—Segment drept

1. Porniti inregistrarea curbelor AB

2. Atunci cand doriti sa inregistrati o cale dreapta,
selectati butonul Segment drept.

NOTA: Un segment drept va fi generat automat de la
apasarea butonului Segment drept pana la
apasarea butonului Segment curbat sau a
butonului Efectuat pentru finalizarea urmei.

3. Selectati butonul Linie curba pentru a incheia
inregistrarea liniei drepte si a relua inregistrarea caii
curbe.

Aceasta procedura poate fi utila cand exista o sectiune
dreapta lunga sau cand sunt ocolite obstacole.

Butoanele pentru segmente curbe si drepte pot fi
selectate dupa cum este necesar in timpul inregistrarii.

ct47125,1705347510873-58-15JAN24

inregistrarea unei cii drepte in cadrul unei
curbe adaptive

PC9284—UN—29JUL06
Ocolirea obstacolelor

PC9285—UN—08AUG06

Cale dreapta

PC15311—UN—09APR13
Butoanele Linie curba si Linie dreapta

A—Linie dreapta selectata

B—Se genereaza un segment drept ca legatura intre cele doua
puncte

C—Calea tractorului nu este inregistrata

D—Linie curba selectata

E—Cale inregistrata ca linie dreapta intre punctele A si D

F—Butonul Linie curba

G—Butonul Linie dreapta

1. Incepeti inregistrarea unei curbe adaptive.

2. Atunci cand doriti sa nregistrati o cale dreapta,
selectati butonul Linie dreapta.
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NOTA: Un segment drept va fi generat automat de la
apasarea butonului Segment drept pana la
apasarea butonului Segment curbat sau a
butonului Efectuat pentru finalizarea urmei.

3. Selectati butonul Linie curba pentru a incheia
inregistrarea liniei drepte si a relua inregistrarea caii
curbe.

Aceasta procedura poate fi utila cand exista o sectiune
dreapta lunga sau cand sunt ocolite obstacole.

Butoanele pentru segmente curbe si drepte pot fi
selectate dupa cum este necesar in timpul inregistrarii.

NOTA: Lungimea maximd pentru segmentele drept este
de 0,8 km (0.5 mi) (2640 ft.). Pentru distanfe mai
mari, segmentul nu va conecta cele doua puncte,
ceea ce va avea ca rezultat aparitia unui segment
neacoperit din calea respectiva.

ct47125,1705347510690-58-15JAN24
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intoarcere automata AutoTrac

PC28762—UN—25AUG22
Intoarcere automata AutoTrac

Aplicatia Intoarcere automata AutoTrac automatizeaza
intoarcerile la capat in cazul utilajelor dotate cu aceasta
functie. Aceasta automatizare i permite operatorului sa
se concentreze asupra altor sarcini in loc sa
coordoneze intoarcerile la capat.

La prima configurare a functiei Intoarcere automaté
AutoTrac, se recomanda sa utilizati setarile implicite.
Setarile implicite reprezinta un punct de plecare care
functioneaza bine impreuna cu numeroase configuratii
de masina si instrument. In cazul anumitor configuratii,
poate fi necesar sa reglati setarile avansate ale funciei
Intoarcere automata AutoTrac pentru reglarea fina a
performantei. De exemplu, poate fi necesara reglarea
valorilor Raza maxima bracaj si Unghi maxim bracaj
daca tractorul are o latime mai mare din cauza pneurilor
triple sau daca raza de bracaj este afectata de reglarea
opritoarelor de directie.

Navigarea la Intoarcere automati AutoTrac

1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia intoarcere automata AutoTrac.
Cartografiere

Modulul harta al sistemului Automatizarea intoarcerilor
AutoTrac afiseaza informatji despre intoarcerile
urmatoare, precum distanta pana la intoarcere si
directia de intoarcere. Utilizati asistenta pe ecran pentru
mai multe informatji despre aplicatia Cartografiere.

Compatibilitatea aplicatiei Automatizarea
intoarcerilor AutoTrac

Aplicatia intoarcere automaté AutoTrac este compatibil&
cu urmatoarele afisaje si receptoare:

NOTA: Actualizati software-ul la cea mai recentd
versiune.

Afisajul CommandCenter 4600
Afigajul universal 4640
Afisajul CommandCenter G5
Afisajul universal G5
Receptorul StarFire 3000
Receptor StarFire 6000
Receptorul StarFire 7000
Receptorul StarFire 7500

Aplicatia Intoarcere automata AutoTrac nu este
compatibila cu urmatoarele afisaje:

CommandCenter 4200

CommandCenter 4600 cu procesor din versiunea 1
Afisajul universal 4240

Afisajul original GreenStar

Afigajul GreenStar 2 1800

Afisaj GreenStar 2 2600

Afisajul GreenStar 3 2630 cand este utilizat cu
CommandCenter 4600 sau un afisaj universal 4640

Recomandarea de a omite intoarcerea
|| I m J I

PC613045—UN—20FEB24
Recomandarea de a omite intoarcerea

A—Fara Omitere
B—Omitere viraj

Intoarcerea automata Auto Trac sugereaza s& omiteti o
intoarcere, dupa cum este necesar, atunci cand
spatierea urmelor este mai mica decat diametrul minim
de intoarcere al utilajului. Aceasta caracteristica este
implementata numai atunci cand sunt selectate
intoarcerile la 180°.

Selectati OK in mesajul Recomandare de a omite
intoarcerea pentru a accepta omiterea intoarcerii.
Inchideti mesajul sau selectati Anulare pentru a
respinge recomandarea si a continua fara a efectua o
omitere a intoarcerii.

NOTA: Selectiile sunt pdstrate in timpul ciclurilor de
repornire la rece si la cald.

NOTA: Recomandarea va apdrea din nou atunci cand
schimbati campul si spatierea urmelor este mai
mica decét diametrul de intoarcere.

Dimensionarea inteligenta a intoarcerilor

Atunci cand spatierea urmelor este egala sau mai mare
decat diametrul minim de intoarcere al utilajului,
aplicatia va planifica o intoarcere eficienta la 180°.

Atunci cand spatierea urmelor este mai mica decat
diametrul minim de Tntoarcere al utilajului, Tntoarcerea
va avea o forma mai larga (asemanatoare unui bec),
care necesita mai mult spatiu pentru a fi executata.
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Functionare—intoarcere automata Auto Trac

NOTA: Dacé este acceptatad optiunea Omitere
intoarcere, aplicatia nu ia in considerare functia de
dimensionare inteligenta a intoarcerilor.

Perimetre netraversabile

Impassable Boundaries

r_fﬂi Enable impassable boundary notifications for
-/ this field

PC661533—UN—30JAN25
Perimetre netraversabile

Avertismentul privind perimetrele netraversabile poate fi
dezactivat prin selectarea casetei de bifare din Setari
avansate Intoarcere automata AutoTrac. Caseta de
bifare seteaza la starea implicitd (avertisment activat) in
urmatoarele conditji:

® Schimbarea campului

e QOperatorul nu este pe scaun

® Qprire si repornire de la cheie

¢ch177nn,1738309063983-58-03FEB25

intoarcere automata AutoTrac pentru
tractor

Utilizati sistemul Intoarcere automatd Auto Trac
fmpreuna cu iTEC pentru a automatiza numeroase
sarcini din cabina. Aceasta automatizare ii permite
operatorului sa se concentreze pe echipament si pe
sarcini, nu pe manipularea echipamentului operational.

Cerinte de functionare

¢ Functia Intoarcere automatd AutoTrac trebuie sé fie
activata.

e Aplicatia Intoarcere automata trebuie s& fie pornita.

® TEC Master trebuie sa fie pornit.

NOTA: Aplicatia Intoarcere automata AutoTrac nu este
compatibila cu urmele de ghidare pentru accesul
utilajului.

NOTA: Pentru a utiliza Intoarcere automata AutoTrac cu
curbele AB, curbele AB trebuie inregistrate de la un
capat la altul al campului (de la hat la hat). Nu se
vor genera intoarceri la capat daca nu se
inregistreaza corect curbele AB.

® Trebuie sa fie selectate urme de ghidare drepte,
curbe AB sau AutoPath.

® Trebuie sa fie definite ordinile haturilor.

® [nformatiile despre perimetrele cAmpului trebuie sa
fie complete.

® Trebuie sa fie indeplinite cerintele pentru profilul
instrumentului.

® Trebuie sa fie indeplinite cerintele pentru profilul
masginii.
e intoarcerile in form& de 8 pot fi activate (optional).

Aplicatia Intoarcere automata AutoTrac include functii
avansate de ghidare si control al vitezei, funciii ale
sistemului de gestionare a instrumentului (IMS) si functii
iTEC. Cand utilizati Automatizarea intoarcerilor
AutoTrac la tractoarele cu IMS sau la anumite tractoare
cu iTEC, sistemul IMS sau iTEC al tractorului trebuie
dezactivat. Utilizati tabelul urmator pentru a stabili daca
sistemul iTEC al tractorului trebuie dezactivat.

Model masina Numar de serie
6R -20100

7R -10001

8R -67001

8RT -909001

9R -10000

9RT -904000

NOTA: Dacd IMS sau iTEC este activat, comutatorul
principal iTEC de pe afisajul universal G5 este oprit
automat, iar configurarea Automatizarii intoarcerilor
AutoTrac nu poate fi finalizata.

in functie de utilaj, dezactivati sistemul IMS sau iTEC fie
din sectiunea iTEC de pe CommandCenter, fie de pe
consola din partea dreapta. Pentru a utiliza din nou IMS
sau iTEC pe CommandCenter, dezactivati
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac si iTEC pe afisajul
universal G5.

Setari intoarcere automati AutoTrac pentru tractor

AutoTrac Turn Automation (7)(3)
Turn Automatien Status
@

QFF
@ Wasting on AutaTrac Besume
Turm Settings speed Control Equipment Control

Adjust Turm Size
alll 125 d oN m ﬂ OFF

rart Turm

p +3 1t Headlands
Max Turn Spead 1. Faise Plariar 4 Lower Plariar

-~ Enter Exit
‘f; 4.0 mish
Max [n-Field Speed

Interior Boundaries
1 5 : b
: L. Faise Pl T 3 :‘\©
9.5 mlh S alse Planiter : Lower Plantar

Exil

. PC620657—UN—17MAY24
Pagina Setari Intoarcere automata AutoTrac pentru tractor

A—Iintoarcere automati
B—Stare

C—Setari de intoarcere
D—Control viteza
E—Controlul echipamentului
F—Haturi

G—Perimetre interioare

intoarcere automati (A)—Setati comutatorul
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Functionare—intoarcere automata Auto Trac

Intoarcere automata in pozitia Pornit, pentru a activa
Intoarcere automaté Auto Trac.

NOTA: Pentru utilajele cu iTEC, activareafntoarcerii
automate activeaza si functiile iTEC. In cazul in
care iTEC este in pozitia oprit, aplicatia Intoarcere
automata Auto Trac este si ea oprita

Stare (B)—Ofera operatorului un indicator vizual privind
starea automatizarii.

Status

Ready

Q
Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Stare—Pregatit—Se agteapta reluarea AutoTrac

® LED gri (Automatizare oprita)—Comutatorul principal
Intoarcere automata este in pozitia Oprit.

® | ED galben (Nepregatit}—Una sau mai multe cerinte
ale functiei Automatizare intoarceri nu sunt
indeplinite.

® | ED rosu (Eroare detectata)—S-a detectat o eroare
de sistem.

e |LED verde (Pregatit)}—Functia Automatizare
intoarceri este pregatitd. Apasati comutatorul de
reluare pentru a o activa.

e |LED albastru (Activ)—Sistemul este in functiune.

Setari de intoarcere (C)—Oferéa o vizualizare rapida a
valorilor diferitelor setari legate de Intoarcere automata.

Control viteza (D)—Opriti controlul vitezei pentru a
controla manual viteza utilajului.

NOTA: Nu utilizati controlul vitezei daca si alte aplicatii
sau functii ale utilajului utilizeaza controlul vitezei.

NOTA: Pe afisaj apare un mesaj de avertizare inainte
de viraj, care ii indica operatorului sa reduca viteza
pentru un viraj sigur si precis.

Control echipament (E)—Dezactivati Controlul
echipamentului pentru a permite ca automatizarea sa
functioneze fara configurarea iTEC.

Haturi (F)—Selectaii zona de text pentru a modifica
ordinile declansate pentru haturi.

NOTA: Dacé optiunea Limitele interioare este gri,
fnseamna ca nu exista perimetre interioare in
camp. Pentru a avea acces la setari, trebuie sa fie
traversat un perimetru interior.

Perimetre interioare (G)—Selectati zona de text pentru
a modifica ordinile declansate pentru perimetre
interioare.

NOTA: Dacé optiunea Limitele interioare este gri,
fnseamna ca nu exista perimetre interioare in
camp. Pentru a avea acces la setari, trebuie sa fie
traversat un perimetru interior.

NOTA: Pentru informatii suplimentare despre Intoarcere
automata, consultati asistenta pe ecran pentru
Intoarcere automata AutoTrac.

Setari de intoarcere

o8
alll 5
Start Turn
c [Y o0.0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
Setari de intoarcere

A—Setari de intoarcere
B—Dimensiune intoarcere
C—Pornire intoarcere

D—Viteza maxima de intoarcere
E—Viteza maxima pe camp

Setari de intoarcere (A)—Ofera o vizualizare rapida a
valorilor diferitelor setari legate de Intoarcere automata.

Dimensiunea intoarcerii (B)—Reglati forma caii de
intoarcere. Un numar mai mic va avea ca rezultat o
intoarcere mai mica si invers.

Pornire intoarcere (C)—Reglati calea de intoarcere
pentru a incepe inainte sau dupa traversarea
perimetrului hatului.

NOTA: Dacé viteza masinii este modificatd manual in
timpul unei operatiuni active de Automatizare a
intoarcerilor AutoTrac, setarile de automatizare a
vitezei pentru viteza maxima de intoarcere si viteza
maxima pe camp nu vor mai fi utilizate pentru
functiile de control al vitezei. Cu toate acestea,
functia Automatizarea intoarcerilor AutoTrac
ramane activa si executa in continuare functii
avansate de ghidare a intoarcerii, functiile
sistemului de gestionare a instrumentului (IMS) si
functiile iTEC.
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NOTA: Viteza maxima de intoarcere nu supraregleaza
viteza setata a tractorului. Viteza maxima la care
poate functiona masina in timp ce se utilizeaza
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac este cea mai
redusa dintre cele doua valori.

Viteza maxima de intoarcere (D)—Reglaii viteza
maxima cu care se poate deplasa utilajul in timpul
intoarcerii.

NOTA: Viteza maximéd pe cAmp nu supraregleaza viteza
setata a tractorului. Viteza maxima la care poate
functiona masina in timp ce se utilizeaza
Automatizarea intoarcerilor AutoTrac este cea mai
redusa dintre cele doua valori.

Viteza maxima pe camp (E)—Reglati viteza maxima a
utilajului cand nu se afla pe hat.
Compatibilitatea cu tractoarele John Deere

Functia Intoarcere automatd AutoTrac pentru tractor
este compatibila cu urmatoarele tractoare John Deere:

NOTA: Modelele 8x30T si 9x30T nu sunt compatibile cu
aplicatia Intoarcere automata AutoTrac.

6R FT4 (IVT si iTEC)

7M (CQT) modelul anului 2024 si mai noi
7R FT4 (IVT, CQT si e23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 si €23)
8RX (EVT, IVT si e23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT si iTEC)

7R IT4 (IVT si CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT si PST 16)

9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT si PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (transmisie infinit variabila)
CQT (transmisie CommandQuad II)
PST (transmisie PowerShift)

e18 (transmisie PowerShift cu 18 de trepte de viteza cu
Efficiency Manager)

e23 (transmisie PowerShift cu 23 de trepte de viteza cu
Efficiency Manager)

Compatibilitatea benelor pneumatice cu remorcare
intre ele

Aplicatia intoarcere automaté Auto Trac este
compatibila cu urmatoarele bene pneumatice:

® Seria C
® 1910 - Mecanismul de antrenare a pompei hidraulice

Compatibilitatea instrumentului

Aplicatia Intoarcere automata AutoTrac nu este
compatibila cu urmatoarele instrumente:

® |nstrumentele montate frontal

® Mai multe instrumente tractate in serie, in cazul in
care piesa de lucru nu este conectata direct la tractor

Configuratii de intoarcere a tractorului
Intoarcerile in form& de 8

NOTA: Intoarcerile in forméa de opt se activeaza in
legenda hartii din Automatizarea intoarcerilor
AutoTrac din aplicatia Cartografiere.

Intoarcerile in form& de opt se utilizeaz& cand un camp
are perimetre superioare/inferioare si urme de ghidare
in unghi. Intoarcerea este setata in interiorul
perimetrului cu jumatate din Iatimea instrumentului
pentru a mentine instrumentul in interiorul perimetrului.
Masina comuta automat la o intoarcere in U daca
unghiul liniei de ghidare la hat depaseste 45° si comuta
fnapoi la Tntoarceri in forma de opt cand unghiul este la
45° sau mai mic.

Intoarcerile in form& de opt sunt compatibile cu urma de
ghidare dreapta.

Cand este selectata, maximizarea acoperirii la
intoarceri sincronizeaza setarile iTEC cu acoperirea.
Ordinile iTEC sunt amplasate acolo unde incepe si se
opreste acoperirea. Aceasta setare se activeaza din
Informatii si setari.

PC28850—UN—08MAY23
Maximizare acoperire la intoarceri—OPRITA

S~ S~
© ® \
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PC28851—UN—08MAY23
Maximizare acoperire la intoarceri—PORNITA
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A—Acoperirea este dezactivata
B—Acoperirea este activata

Pentru mai multe informatji despre intoarcerile in forma
de opt, consultati Asistenta pe ecran pentru Intoarcere
automata AutoTrac.

ch177nn,1707730259045-58-18SEP25

intoarcere automata AutoTrac pentru
combine de recoltat

Functia Intoarcere automata AutoTrac pentru combinele
de recoltat automatizeaza doar intoarcerile la capat de
rand. Functia Intoarcere automata AutoTrac pentru
combinele de recoltat nu controleaza viteza sau alte
funciji ale utilajului.

Sistemul Intoarcere automata AutoTrac este compatibil
cu AutoTrac si RowSense integrate.

Cerinte de functionare

® Functia Intoarcere automatd AutoTrac trebuie s fie
activata.

e Aplicatia Intoarcere automata trebuie s& fie pornita.

® Trebuie sa fie selectate urme de ghidare drepte sau
AutoPath.

® |nformatiile despre perimetrele campului trebuie sa
fie complete.

® Trebuie sa fie indeplinite cerintele pentru profilul
masinii.

® Se pot activa intoarcerile in spirala (optional).

La sfarsitul unei treceri, functia Intoarcere automata
Auto Trac este dezactivata inainte de intoarcere, in
cazul in care melcul de descarcare este activ sau
extins.

NOTA: NOTA: Melcul de descéarcare poate fi extins

daca aceasta functie este activata in Setari
avansate.

Setiri Intoarcere automata AutoTrac pentru
combine de recoltat

PC29160—UN—01JUN23

Setéri Intoarcere automata AutoTrac pentru combine de
recoltat

1.Dimensiunea intoarcerii (A)- Reglati forma
traiectoriei de intoarcere. Un numar mai mic va avea
ca rezultat o intoarcere mai mica si invers.

2.Pornire intoarcere (B)—Reglati calea de intoarcere
pentru a incepe inainte sau dupa traversarea
perimetrului hatului.

Automatizarea ridicarii/coborarii hederului

Header Raise/Lower Automation

PC661531—UN—29JAN25
Automatizarea ridicarii/coborarii hederului

Automatizarea ridicarii/coborarii hederului functioneaza
impreuna cu functia Intoarcere automata AutoTrac
pentru a ridica si a cobori automat hederul la intrarea si
la iesirea din zonele acoperite/perimetrele din zonele
terenului principal.

Odata ce ambele funciii sunt activate si cerintele
prealabile sunt indeplinite, apasati butonul de activare
(2 sau 3) de pe maneta de control multifunctionala
pentru a cupla Automatizarea ridicarii/coboréarii
hederului.

NOTA: Consultati asistenta pe ecran si/sau manualul de
utilizare al combinei compatibile pentru mai multe
informatii despre Automatizarea ridicarii/coborarii
hederului.

Compatibilitatea aplicatiei intoarcere automata
AutoTrac pentru combine de recoltat

Aplicatia intoarcere automaté AutoTrac este compatibil&
cu urmatoarele combine de recoltat:

Combine de recoltat John
Deere Modelul anului
Seria S600 2012-2017
Seria S540 si S550 2012 si mai noi
Seria T 2012 si mai noi
Seria W 2012 si mai noi

Configuratii de intoarcere

NOTA: Configuratiile de intoarcere vor selecta cursa
care sa se adopte in functie de acoperire. Daca o
cursa este acoperita in cea mai mare parte,
combina de recoltat va omite acea cursa gi va trece
la urmatoarea.

NOTA: Atunci cadnd mai multe utilaje lucreaza pe acelasi
teren, acoperirea comuna poate fi utilizata pentru a
determina urmatoarea cursa si a evita
suprapunerea.

Functia Intoarcere automatd AutoTrac pentru combine
de recoltat poate efectua doua intoarceri in spirala:

1. Spirala spre interior—in timpul unei intoarceri de tip
spirala spre interior, combina de recoltat va vira
intotdeauna la dreapta. Numarul de omiteri este
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reprezentat de marimea terenului minus 2. Odata ce
lucrarea este finalizata, numarul de omiteri scade
progresiv pana la zero. In acest exemplu,
dimensiunea terenului este setata la 6, ceea ce duce
la un maxim de 4 omiteri. Din punctul de plecare (A),
combina de recoltat va efectua prima cursa, va omite
4 curse si va efectua a cincea cursa (B). Combina de
recoltat omite 3 curse si efectueaza urmatoarea
cursa (C) din configuratie. Combina de recoltat
continua sa vireze spre interior pana cand toate
cursele sunt finalizate. Dupa intoarcerea finala (D),
utilajul este setat implicit la cursa in linie dreapta.
Operatorul trece la urmatorul teren si continua
configuratia selectata.

e
%
\\;/_/

Intoarcere de tip spirald spre interior cu o dimensiune a
terenului de 6

A—Punctul de pornire
B—Cursa 5
C—Urmatoarea cursa
D—Iintoarcerea finald

2. Spirala spre exterior—Combina de recoltat va
fncepe in mijlocul terenului si se va deplasa in
spirala, virand intotdeauna la stanga. Dimensiunea
terenului determinad numarul maxim de omiteri. In
timpul intoarcerilor de tip spirala spre exterior,
numarul de omiteri incepe de la zero. In timpul
curselor, numarul de omiteri creste treptat pana cand
se atinge numarul maxim. In exemplu, dimensiunea
terenului este 6 si incepe cu 0 omiteri. Combina de
recoltat porneste din punctul de plecare (A) in sus pe
rand si coboara pe cursa adiacenta din stadnga (B).
Atunci cand combina de recoltat ajunge la capatul
celei de-a doua curse (B), numarul de omiteri creste
cu unu, permitdnd combinei de recoltat sa omita
randul finalizat si sa se deplaseze la cea mai
apropiata cursa nelucrata (C). Combina de recoltat
va continua sa se deplaseze cu viraje de tip spirala
spre exterior pana cand se va finaliza numarul dorit
de curse. Dupa intoarcerea finala (D), utilajul este
setat implicit la cursa in linie dreapta. Operatorul
trece la urmatorul teren si continua configuratia
selectata.

AR
)

PC29158—UN—01JUN23

Exemplu de spirala in exterior

A—Punctul de pornire
B—Randul doi
C—Raéndul trei
D—Intoarcerea finala

ch177nn,1738062742433-58-31JAN25

intoarcere automata AutoTrac pentru
autocisterna de stropit

Cerinte de functionare

Functia intoarcere automatd AutoTrac pentru
autocisterna de stropit este disponibila la urmatoarele
tipuri de afisaj cu licenta Automation 4.0 sau G5
Advanced:

Afigajul universal 4640

Afisajul CommandCenter 4600

Afisajul universal G5/ G5\

Afisaj CommandCenter G5/G5'S

Sunt acceptate urmatoarele tipuri de urme de ghidare
cu Intoarcere automata AutoTrac pentru autocisterna de
stropit:

e Urme de ghidare drepte
e AutoPath (randuri)
e AutoPath (perimetru)

NOTA: La intrarea in hat si la iesirea de pe camp,
sistemul seteaza marcajul In afara culturii la
Adevarat la intersectarea hatului cu centrul puntii
fata a utilajului.

La iegirea din hat gi intrarea pe camp, sistemul
seteazd marcajul In afara culturii la Fals la
intersectarea hatului cu centrul puntii fata a
utilajului.

Urmatoarele functionalitati nu sunt disponibile in
Intoarcere automata AutoTrac pentru autocisterna de
stropit:

e Control viteza

e Configurarea secventelor de functii

® Setari de viteza pentru viteza pe camp si cea de
intoarcere
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e Curbe AB, curbe adaptive si urme circulare

Setéri intoarcere automata AutoTrac pentru
autocisterna de stropit

NOTA: Atunci cand este activatd, functia Intoarcere
automata AutoTrac pentru autocisterna de stropit
trece la starea Pregatit fara configurarea setarilor
de control al vitezei sau a ordinii.

Setari de intoarcere—Urme de ghidare drepte

Turn Settings
@Tum Size Start Turn

=y +8¥ 43t

.ﬁ 5

PC661530—UN—29JAN25
Setéri de intoarcere—Urme de ghidare drepte

Dimensiune intoarcere (A): Reglaii forma caii de
intoarcere. Un numar mai mic va avea ca rezultat o
intoarcere mai mica si invers.

incepere intoarcere (B): Reglati calea de intoarcere
pentru a incepe Tnainte sau dupa traversarea
perimetrului hatului.

Urmarire hat

Follow The Headland
o

Urmadrire hat

PC662153—UN—17FEB25

Urmarire hat este o setare avansata disponibila numai

atunci cand utilizati modul de ghidare Urme de ghidare
drepte.

PC661535—UN—02FEB25
Urmérire hat

A—Urmarire hat activata
B—Urmarire hat dezactivata

Atunci cand este activata aceasta setare, utilajul
urmeaza curbura hatului, acolo unde exista curbe.

Atunci cand aceasta optiune este dezactivata, utilajul
urmeaza calea cea mai scurta (dreapta) prin hat si nu
urmeaza curbura, daca aceasta exista. Optiunea
Urmarire hat este activata in mod implicit. Selectia
comutatorului este mentinuta atunci cand se scoate si
se cupleaza din nou cheia.

NOTA: Setarea Urmadrire hat este disponibild numai
atunci cand utilizati modul de ghidare Urme de
ghidare drepte.

Setari de intoarcere—AutoPath (randuri)

Shift Row
Crogl x|

PC659264—UN—29JAN25
Deplasare rand

Atunci cand se utilizeaza AutoPath (randuri), setarea
Deplasare rand muta randul (randurile) specificat(e) de
la calea curenta prin hat AutoPath. Deplasare rand
permite alegerea directiei de deplasare (spre interior
sau spre exterior) si @a numarului de randuri de mutat.

Setari de intoarcere—AutoPath (perimetre)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Decalaj incepere intoarcere

Optiunea Decalaj incepere intoarcere indica locul n
care utilajul Tncepe intoarcerea automata in raport cu
urma perimetrului AutoPath.

PC662154—UN—20FEB25
Decalaj incepere intoarcere

A—Urma perimetru AutoPath
B—Decalaj pozitiv
C—Decalaj negativ

Un decalaj pozitiv (B) inseamna ca utilajul efectueaza
intoarcerea dupa urma perimetrului AutoPath (A). Un
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decalaj negativ (C) inseamna ca intoarcerea este
efectuata Tnainte de urma perimetrului AutoPath (A).

Intervalul pentru valoarea optiunii Decalaj incepere
intoarcere este de la +100 la -100 si se regleaza in
trepte de 0,3 m (1 ft).

Compatibilitatea functiei Intoarcere automata
AutoTrac pentru autocisterna de stropit/masina de
erbicidat:

IMPORTANT: Pentru mai multe informatii cu privire
la compatibilitate, consultati Manualul de
vanzari de echipamente agricole: salesmanual.
deere.com

Configuratii de intoarcere

Intoarcere automata AutoTrac accepta numai intoarceri
la 180 de grade.

ch177nn,1737962575461-58-24NOV25
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Sincronizare masina John Deere

Iz
-
N

PC28763—UN—25AUG22
Sincronizare masind John Deere

Sincronizare masina John Deere permite miscarea
sincronizata intre masinile compatibile. Functia
Sincronizare masina utilizeaza AutoTrac pentru a ghida
vehiculul subordonat intr-o pozitie de baza setata fata
de vehiculul lider. Vehiculul subordonat mentine pozitia
respectiva in timpul operatiunii. Aplicatia Sincronizare
magind mentine decalajele in linie si lateral intre
vehiculul lider si vehiculul subordonat cu ajutorul
informatiilor primite de la receptoarele StarFire.
Informatiile sunt transmise wireless intre masini cu
ajutorul modemului JDLink de pe fiecare masina.

Aplicatia Sincronizare masgina nu utilizeaza comunicatia
celulara.

Navigarea la Sincronizare masina

1. Selectafi Menu (Meniu).

2. Selectati pagina Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Sincronizare masina.

Cerinte

Trebuie indeplinite urmatoarele cerinte pentru
functionarea aplicatiei Sincronizare masina:

Cerinte pentru retea

Pentru Sincronizare masina este necesara transmiterea
informatiei intre masginile lider si subordonat. Atat
vehiculul lider, cat si cel subordonat trebuie sa fie
conectate la aceeasi retea wireless. Vehiculul lider
poate crea o retea in aplicatia Sincronizare masina sau
in aplicatia Setari wireless. Vehiculul subordonat se

alatura retelei vehiculului lider prin aplicatia
Sincronizare masina.

Pentru mai multe informatii privind configurarea si
alaturarea la o retea wireless, consultati aplicatia Setari
wireless.

Cerinte pentru lider

NOTA: Actualizati software-ul la cea mai recenté
versiune.

e Utilajul trebuie sa aiba un afigaj universal de
generatia a 4-a sau G5.

e Masina trebuie sa aiba un receptor StarFire 6000,
StarFire 7000 sau StarFire 7500 cu semnal partajat.

e Utilajul trebuie sa aiba un modem JDLink.
- Conexiunea JDLink Boost este acceptata.

e Utilajul trebuie sa aiba instalat un set de antena
suplimentar.

e Utilajul trebuie sa aiba licenta corespunzatoare.

Cerinte pentru subordonat

NOTA: Actualizati software-ul la cea mai recentd
versiune.

e Utilajul trebuie sa fie un tractor.

e Utilajul trebuie sa aiba un afisaj CommandCenter de
generatia a 4-a sau G5 sau un afigaj universal G5.

® Masina trebuie sa aiba un receptor StarFire 6000,
StarFire 7000 sau StarFire 7500 cu semnal partajat.

e Utilajul trebuie sa aiba un modem JDLink.

e Utilajul trebuie sa aiba instalat un set de antena
suplimentar.

e Utilajul trebuie sa aiba licenta corespunzétoare.

® Masina trebuie sa aiba o activare Tractor Implement
Automation.

NOTA: Contactati distribuitorul John Deere pentru
activarea produsului Tractor Implement
Automation.

inainte de utilizarea sincronizarii masinii John
Deere

Aplicatia Manager echipamente

Verificati daca informatiile despre masina, inclusiv
masuratorile si decalajele, sunt corecte si introduse la
afisaj.

Lider

® Asigurati-va ca setarile masinii si instrumentului sunt
corecte.

Subordonat

e Verificati ca tipul masinii este tractor.
® Asigurati-va ca decalajele masginii sunt corecte.

Aplicatia AutoTrac

IMPORTANT: Aplicatia Sincronizare masina John
Deere nu este compatibila cu curbele mai mari
de 0,5° pe metru.

Daca vehiculul lider este pe o curba stransa sau
isi modifica directia, vehiculul subordonat nu il
poate urmari si Sincronizare masina se
dezactiveaza. Cand aplicatia Sincronizare
masina John Deere este dezactivata, un ton
urmat de o alerta indica motivul dezactivarii.
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NOTA: Inainte de modificarea oricéror setari AutoTrac
sau Sincronizare masina John Deere, notati-va
valorile curente.

Lider

NOTA: Sistemul mentine starea vehiculului lider
Sincronizare masina John Deere prin intermediul
opririi si pornirii de la cheie, fara a solicita
vehiculului lider sa mentina activata optiunea
Sincronizare masina John Deere.

® Aplicatia Sincronizare masina John Deere poate
functiona cu orice metoda de ghidare AutoTrac
disponibila.

e AutoTrac nu este necesar pentru lider.

Subordonat

NOTA: Sistemul solicitd vehiculului subordonat s&
mentina activata optiunea Sincronizare magina
John Deere numai atunci cand a fost activata la
ultima oprire si pornire de la cheie.

NOTA: Comutatorul de utilizare Sincronizare masing
John Deere este setat in mod implicit pe Activat la
solicitare.

Efectuati cu precizie reglarile de directie inainte
AutoTrac Tn mod individual pentru fiecare masina
inainte de a utiliza Sincronizare masina John Deere.

Aplicatia Partajare

Aplicatia Partajare ofera transfer suplimentar de date
intre lider si subordonat.

NOTA: Partajarea trebuie s4 fie activata atéat la lider, cat
si la subordonat. Este disponibila o comanda rapida
pentru aplicatia Partajare pe pagina Informatii si
setari din Sincronizare magina John Deere.

NOTA: Pentru a opri IFDS, asigurati-vad cd Sincronizare
masina John Deere este dezactivata.

Lider
® Asigurati-va ca Partajarea este activata pentru a
putea utiliza functiile Partajare a datelor cAmpului.

® Asigurati-va ca toate afisajele G5 din grupul de lucru
sunt asociate la acelasi ID de lucru.

Subordonat
® Asigurati-va ca Partajarea este activata pentru a
putea utiliza funciiile Partajare a datelor campului.

® Asigurati-va ca toate afisajele G5 din grupul de lucru
sunt asociate la acelasi ID de lucru.

® Asigurati-va ca profilul instrumentului este definit Tn

aplicatia Manager echipamente cu tip de operatiune
corespunzator vehiculului lider.

Cand se utilizeaza Partajare, urmatoarele informatii
sunt transferate intre lider si subordonat:

e Numele operatorului de pe harta

Selectare automata lider

Nivelul de umplere a rezervorului de boabe
Starea melcului de descarcare

Partajarea parolelor de retea

Partajarea hartjlor de acoperire

Nivelul de umplere a rezervorului de boabe si starea
melcului de descarcare sunt afisate in casuta Lider
selectat de pe pagina principala a aplicatiei Sincronizare
masina. Pictogramele de stare pot fi vizualizate si pe
pagina principala, selectand unul dintre modulele paginii
de rulare Lista lideri Sincronizare masina din aplicatia
Administrator amplasare.

Partajare cu ajutorul JDLink Boost

Atunci cand vehiculul lider si cel subordonat se afla la
cel mult 50 m (165 ft) unul de celalalt, partajarea
conexiunii Wi-Fi va fi dezactivata. Funciiile de
conectivitate, cum ar fi monitorizarea datelor in timp
real, Acces de la distanta la afisaj, Partajare a datelor
campului etc. nu vor fi disponibile in aceasta perioada.

NOTA: Datele rémén intacte in aceastd perioadd si sunt
partajate cu gazda dupa restabilirea conectivitatii.

Cele mai bune practici pentru decuplare

Atunci cand rotiti volanul pentru a dezactiva aplicatia
Sincronizare masina John Deere, viteza setata a
utilajului subordonat este schimbata pentru a
corespunde ultimei viteze cunoscute a utilajului lider.
Pentru a evita sau a reduce intarzierea pentru resetarea
vitezei setate a tractorului la fiecare decuplare a
sistemului Sincronizare masina John Deere, sunt
recomandate urmatoarele metode de decuplare:

® | a un tractor cu transmisie PST, reglati maneta
schimbatorului de viteze in sus sau selectati
butoanele Setare viteza 1 sau Setare viteza 2, care
au o viteza definitd mai mare decat viteza curenta,
sau derulati in sus pe roata reglabild pentru viteza.

® | a un tractor cu transmisie IVT sau EVT cu o maneta
liniara, mutati manual maneta de control al vitezei din
pozitia F1 in pozitia F2 sau utilizati roata reglabila
pentru viteza pentru a mari viteza setata.

® La un tractor cu transmisie IVT sau EVT cu maneta
CommandPro, orice miscare a manetei, inclusiv spre
inapoi, va dezactiva automatizarea vitezei.

ch177nn,1737360580712-58-11FEB26
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Compatibilitatea cu Sincronizare masina
John Deere
Compatibilitatea cu tractoarele John Deere:

NOTA: Tractoarele din seria 6R cu CommandPro sunt
compatibile cu Sincronizare masina John Deere G5
numai cu instalarea sarcinii utile MFTCU
AL229483A.

NOTA: Masinile 8x30T si 9x30T nu sunt compatibile cu
Sincronizare masina John Deere.

6R (IVT)

7M (CQT) modelul anului 2024 si mai noi
7R (IVT, CQT si e23)

8R (EVT, IVT, PST si €23)
8RT (EVT, IVT, PST si 23)
8RX (EVT, IVT si e23)
8x30 (IVT si PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

EVT (transmisie electrica variabild)
IVT (transmisie infinit variabild)
CQT (transmisie CommandQuad 1)
PST (transmisie PowerShift)

€23 (transmisie PowerShift cu 23 de trepte de viteza cu
Efficiency Manager)

Compatibilitatea cu combinele de recoltat John
Deere:

Seria S

Seria T

Seria W

Seria X

Seriile 50, 60 si 70

NOTA: Pentru seria 70 este necesar un kit suplimentar
pentru a vedea informatiile despre umplerea
rezervorului de boabe.

Compatibilitatea combinei de furaje autopropulsate
John Deere:

e 8000
® 9000

Compatibilitatea recoltatoarei de trestie de zahar
autopropulsate John Deere:

e CH570W

e CH570T
e CH950
e CH960

Compatibilitate ATU/ATC/Reichhardt GREENFIT:

ATU300/ATC300 si GREN FIT pot functiona din punct
de vedere tehnic ca lider al Sincronizare masina John
Deere, desi performanta utilajului subordonat va
depinde in mare masura de precizia sistemului de
directie al utilajului lider.

NOTA: Recomandarea noastrd ferma este s& utilizati
AutoTrac integrat pentru liderii Sincronizare masina
John Deere.

Aplicatia Sincronizare masina John Deere nu este
compatibila cu urmatoarele:

® GreenStar original, GreenStar 2 1800 si GreenStar 2
2600

e Afisajul GreenStar 3 2630 atunci cand este utilizat cu
un CommandCenter 4600

® Modemuri JDLink 2G si JDLink 3G
e Radioul de comunicatii pentru masini (MCR)

® Receptoarele originale StarFire StarFire 300 si
StarFire iTC

Sincronizare masina John Deere pe afisaje mixte:

Sincronizare masgina John Deere va functiona intre
afisajele compatibile din generatia 4 si G5. Asigurati-va
ca fiecare afigaj utilizat are activarile sau licentele
corespunzatoare pentru functionarea Sincronizare
masgina John Deere. Consultati Manualul de vanzari
pentru produse agricole pentru o lista cu activarile sau
licentele necesare.

NOTA: Afisajele din generatia 4 necesitd o activare
pentru Sincronizare masina John Deere, in timp ce
afisajele G5 necesita o licenta.

Exonerare de raspundere:

AATEN'[IE: Evitati riscul de ranire sau de
accident. Ramanetii vigilent si preluati controlul
volanului, atunci cand este necesar. Functia
Sincronizare masina John Deere nu detecteaza

si nu evita obstacolele si persoanele din jur.

AATEN]'IE: Evitati riscul de ranire sau de

accident. Atunci cand urmariti in spatele
vehiculului liderul, ramaneti vigilent si preluati
controlul in caz de opriri bruste ale vehiculului
lider. Aplicatia Sincronizare masina John Deere
nu opreste complet vehiculul subordonat.
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PC28837—UN—110CT22

® Aplicatia Sincronizare masina nu este proiectata sa

accepte functionarea cu nicio parte a masinii sau a

echipamentului aflata la o distanta mai mica de 1 m
(3 ft) de alta masina sau echipament.

® Aplicatia Sincronizare masina nu este conceputa
pentru intoarcerile la capat de rand.

® Aplicatia Sincronizare masina nu compenseaza
diferentele de panta dintre masgini.

® Aplicatia Sincronizare masina John Deere nu
accepta functionarea la o viteza a utilajului lider de
peste 16,0 km/h (10 mph).

® Aplicatia Sincronizare masina nu accepta
functionarea la o viteza de 0 km/h (O mph).

NOTA: Viteza minimd necesard pentru tractoarele
articulate din seria 9 este de 2 km/h (1.2 mph) in
timpul adoptarii urmelor sau al urmaririi.

Pentru performante optime ale aplicatiei Sincronizare
masina:
e Urmele drepte sunt mai precise decéat cele curbe.

e Vitezele mai reduse ofera o precizie mai mare decat
cele Tnalte atunci cand nu utilizati o urma dreapta.

e Curbele largi sunt mai precise decét cele stranse.

® Tractoarele cu sasiu articulat prezinta variatjile
performantei indicate mai sus In masura mai mare
decét cele bazate pe alte platforme.

® Sistemul Sincronizare masina John Deere necesita
ajustarea setarilor avansate AutoTrac pentru
performante optime.

Semnal partajat

Semnalul partajat le permite receptoarelor StarFire sa
partajeze informatjii cand sunt asociate prin
automatizarea recoltarii cu aplicatia Sincronizare
masina John Deere. Aceasta le permite receptoarelor
celor doua masini sa maximizeze performanta

sistemului in timpul recoltarii. Tabelul de mai jos descrie
precizia asteptata de la acest sistem:

Nivel activare | Nivel activare | Nivel general | Relatia dintre
receptor receptor precizie cele doua
combina tractor sistem receptoare

camion de
boabe
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/ SF2 SF1 SF3/ SF2 RTK
SF3 / SF2 SF3 / SF2 SF3/ SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3 / SF2 RTK RTK

Semnal partajat

Semnalul partajat este compatibil cu acelasi model sau
cu modele diferite de receptor. Este necesar sa actionati
Sincronizare masina John Deere, exceptand cazul in
care sunt indeplinite urmatoarele conditii atat la lider,
céat si la subordonat:

® Receptor StarFire 7000 sau mai nou
® Coreciie StarFire SF-RTK pe ambele receptoare.

ZIDXK1X,1749554066047-58-060CT25

Comenzi Sincronizare masina John Deere

NOTA: Toate setdrile care implicd miscare vor fi blocate
pana la finalizarea sesiunii RDC.

Punctul initial

IMPORTANT: Punctul initial implicit depinde de
setarile din aplicatia Manager echipamente si
forma zonei operationale. Inainte de a folosi
aplicatia Sincronizare masina John Deere,
asigurati-va ca toate setarile masinii si
instrumentului si decalajele sunt corecte.

NOTA: Butonul Setare punct initial este disponibil numai
atunci cand vehiculul subordonat se afla in
interiorul zonei operationale. Zona operationala
este marcata pe harta cu un perimetru.

“:ﬁ Set Home Point

PC28764—UN—25AUG22
Punctul initial este punctul in care sistemul ghideaza
vehiculul subordonat pentru a permite descarcarea
produsului. Punctul initial este generat automat pe baza
setarilor din aplicatia Manager echipamente si forma
zonei operationale.

Punctul initial implicit este unic pentru setarile
vehiculului lider si ale vehiculului subordonat.

Pentru a salva un alt punct initial decat cel implicit,
selectati butonul Setare punct initial.
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Functionare—Sincronizare masina John Deere

NOTA: Punctul initial definit de utilizator se poate pierde
daca afisajul este conectat la o alta masina, daca
este selectat un alt profil al maginii sau daca o alta
componenta este eliminata sau inlocuita.
Confirmati setarea punctului initial definit de
utilizator fnainte de utilizare.

Mai multe puncte initiale

LRI (o) Engage
PC28765—UN—25AUG22

Comutatorul Setare/Activare

Pentru vehiculul subordonat pot fi create mai multe
puncte initiale In Informatii si setari. Fiecarui punct initial
ii este atribuit automat un numar.

Pentru a seta un punct initial, selectati Setare cu
comutatorul Setare/Activare, apoi selectati numarul
punctului initial. Punctul initial este setat la locul in care
se afla vehiculul subordonat.

Pentru a modifica un punct initial activ, selectati Cuplare
cu comutatorul Setare/Cuplare, apoi selectati numarul
punctului initial. Cand sistemul AutoTrac este cuplat,
vehiculul subordonat efectueaza urmarirea pana la
punctul initial selectat.

Oglindirea

Punctul de pornire/punctele de pornire setate pe o parte
a zonei in forma de U vor fi oglindite automat pe cealalta
parte atunci cand subordonatul s-a mutat pe cealalta
parte. Aceasta functie este activata atunci cand
urmatoarele functii sunt activate in setarile de
sincronizare a utilajului:

1.Zona operationala in forma de U Suprareglare este
activata.

2.Modul de trafic controlat este activat.

3.Este activata optiunea Multiple Home Points.

Sensibilitate viteza

Introduceti sensibilitatea vitezei in sectiunea Setari
avansate din aplicatia Sincronizare masina. Vehiculul
subordonat poate regla sensibilitatea vitezei pentru ca
tranzitiile vitezei sa fie treptate sau mai agresive.

Reglaj fin

PC28082—UN—28JUL20
Comutatoare de deplasare a caii

Aplicatia Sincronizare masina le permite vehiculelor
lider si subordonat sa regleze fin pozitia vehiculului
subordonat pentru a distribui uniform produsul in
remorca de descarcare.

Incrementul de reglaj fin reprezinta distanta pe care se
deplaseaza vehiculul subordonat la fiecare selectare a
butonului de reglaj fin. Incrementele de reglaj fin in linie
si lateral pot fi ajustate In Informatji si setari.

NOTA: Ajustarile efectuate cu butoanele de reglaj fin nu
sunt salvate decéat daca optiunea Salvare reglaje
fine pentru urmatoarea conectare este activata.

Descarcare automata

Auto Unload

OFF

PC662149—UN—11FEB25
Descércare automata

Descarcarea automata poate fi activata/dezactivata prin
navigarea la Setari avansate sincronizare magsina John
Deere. Acesta utilizeaza o camera stereo bazata pe
imagini pentru a impinge automat camionul de boabe
fnainte sau Thapoi pana cand umplerea este completa.

ZIDXK1X,1749547689065-58-23JUN25

Utilizarea aplicatiei Sincronizare masina
John Deere—Vehiculul lider
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A—Stare Sincronizare masina
B—Comutator principal

C—Punctul initial

D—Comutatoare de deplasare a caii

Lider — Nepregatit

Starea din Sincronizare masina (A) ramane Nepregatit
pana cand vehiculul subordonat se afla in interiorul
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Functionare—Sincronizare masina John Deere

zonei operationale. Culoarea indicatorului de stare este
portocalie.

NOTA: Zona operationald este afisatd cand vehiculul
lider si cel subordonat comunica.

Comutatorul principal (B) trebuie sa fie pornit pentru
functionarea aplicatiei Sincronizare masina.

NOTA: Aplicatia Sincronizare masina trebuie s4 fie
activata dupa fiecare repornire de la cheie.

NOTA: Interferentele de la rutere wirieless, radiouri pe
banda de utilizare comuna (CB), motoare electrices
suplimentare, dispozitive de telecomanda,
dispozitive Bluetooth sau cu raza de actiune a
antenelor pot cauza probleme de semnal.
Problemele cu semnalul pot duce la imposibilitatea
conectarii initiale sau la deconectari din cauza
latentei comunicarii. Daca vehiculul subordonat
este in zona operationala si nu este detectat de
vehiculul lider, contactati distribuitorul John Deere
pentru asistenta.

Lider — Pregatit

Cand vehiculul subordonat si cel lider sunt in pozitia
corespunzatoare si pregatite de urmarire, starea din
Sincronizare masina se schimba la Pregatit. Indicatorul
de stare se schimba Tn verde.

Lider—Obtinere

Starea din Sincronizare masina John Deere se schimba
la Obtinere cand vehiculul subordonat este in zona
operationala si a fost apasat comutatorul de reluare
AutoTrac. Indicatorul de stare se schimba in albastru.

NOTA: Atunci cand optiunea Sincronizare masind John
Deere este in starea de achizitie/urmarire,
urmatoarele functionalitati sunt dezactivate:

® Deplasare cale (Ghidare AufoTrac)
e Deplasari (pentru toate fipurile de cale)

® Deplasari laterale (apdsarea butoanelor de
configurare pe manerul hidrostatic)

NOTA: Deplasérile RowSense nu sunt afectate de
starea optiunii Sincronizare magind John Deere.

Lider — Urmarire

Starea din Sincronizare masina se schimba la Urmarire
dupa ce vehiculul subordonat ajunge la punctul initial
(C).

Vehiculul subordonat urmareste acum vehiculul lider. Pe
masura ce vehiculul lider fsi schimba directia sau viteza,
vehiculul subordonat va efectua aceleasi schimbari.

Vehiculul lider poate acum descarca in remorca
vehiculului subordonat.

Daca este necesar, selectati butoanele de reglaj fin (D)
pentru a regla pozitia vehiculului subordonat.

Setari zona operationala a vehiculului lider

NOTA: Suprareglarea zonei operationale in U poate fi
activata de la Informatii gi setari.

NOTA: Optiunea de anulare a zonei operationale in
forma de U nu se aplica pentru combine de recoltat
lider.

Cand tipul masinii este setat pe combina, combina de
recoltare sau alt echipament in aplicatia Manager
echipamente, aplicatia Sincronizarea masina seteaza
implicit zona operationala din stdnga. Toate celelalte
tipuri de masina sunt setate implicit pe o zona
operationala in U.

Cand suprareglarea zonei operationale in U este
activata, zona operationala are forma literei U. Cand
suprareglarea zonei operationale in U este dezactivata,
zona operationala este exclusiv pe partea stadnga a
masinii. Zona operationala in U permite ajustarea latimii
interioare si lungimii interioare in sectiunea Informatii si
setari a vehiculului lider.

Lungimea totala a zonei operationale poate fi ajustata
prin modificarea valorilor pentru marginea din fata a
zonei operationale si pentru marginea din spate a zonei
operationale. Valorile implicite sunt:

e Margine fata 25m (82ft)

® Margine spate 20m (65.6ft)

ZIDXK1X,1749561926105-58-010CT25

Utilizarea aplicatiei Sincronizare masina
John Deere—Vehiculul subordonat
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A—Stare Sincronizare masina
B—Comutator principal
C—Comutatoare de deplasare a caii
D—Caseta Lider selectata

Subordonat — Nepregatit
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Functionare—Sincronizare masina John Deere

Starea din Sincronizare masina (A) ramane Nepregatit
pana cand vehiculul subordonat se afla in interiorul
zonei operationale si este pregatit pentru urmarire.
Culoarea indicatorului de stare este portocalie.

NOTA: Zona operationald este afisatd cand vehiculul
lider si cel subordonat comunica.

Comutatorul principal (B) trebuie sa fie pornit pentru
functionarea aplicatiei Sincronizare masina.

NOTA: Aplicatia Sincronizare masind trebuie sa fie
activata dupa fiecare repornire de la cheie.

Subordonat — Pregatit

Cand vehiculul subordonat si cel lider sunt in pozitia
corespunzatoare si pregatite de urmarire, starea din
Sincronizare masina se schimba la Pregatit. Indicatorul
de stare se schimba in verde.

Subordonat—Obtinere

Starea din Sincronizare masina John Deere se schimba
la Obtinere cand vehiculul subordonat este Tn zona
operationala si a fost apasat comutatorul de reluare
AutoTrac. Indicatorul de stare se schimba in albastru.

NOTA: S&getile albe si o zond de cuplare desemnata
ghideaza utilizatorii catre locatia optima pentru
activarea functiei Sincronizare masina John Deere
chiar in spatele punctului initial—sporind confortul
clientului si reducand la minimum variabilitatea la
achizitie.

Subordonat — Urmarire

Starea din Sincronizare masina se schimba la Urmarire
dupa ce vehiculul subordonat ajunge la punctul initial.

Vehiculul subordonat urmareste acum vehiculul lider. Pe
masura ce vehiculul lider isi schimba directia sau viteza,
vehiculul subordonat va efectua aceleasi schimbari.

Vehiculul lider poate acum descarca in remorca
vehiculului subordonat.

Daca este necesar, selectati butoanele de reglaj fin (C)
pentru a regla pozitia vehiculului subordonat.

Nivelul de umplere a rezervorului de boabe si starea
melcului de descarcare sunt afisate in casuta Lider
selectat (D).

In timpul functionarii, reglati viteza numai cu ajutorul
acceleratiei. Daca se comuta transmisia in timpul
functionarii, aplicatia Sincronizare masina este
decuplata.

Date fiind caracteristicile de automatizare a vitezei
tractoarelor 9R si 6R, se recomanda ca aceste masini
sa fie utilizate la acceleratie maxima cand este activata
aplicatia Sincronizare masina.

Pentru decuplare, operatorul tractorului poate actiona

volanul, poate comuta intr-o treapta de viteza
superioara sau poate opri masina.

NOTA: Asigurati-vé ca transmisia vehiculului
subordonat se afla intr-o treapta de viteza suficient
de inalta pentru ca vehiculul subordonat sa poata
atinge si mentine viteza vehiculului lider.

Mod trafic controlat

NOTA: Cand modul de trafic controlat este activat,
reglajele stanga si dreapta sunt dezactivate.

Modul de trafic controlat este activat in Informatii si
setari.

Cand modul de trafic controlat este activat, vehiculul
subordonat se deplaseaza pe o linie de ghidare, in timp
ce viteza acestuia este controlatd de vehiculul lider.
Daca punctul initial nu este pe linia de ghidare, vehiculul
subordonat se deplaseaza paralel fata de punctul initial,
in timp ce ramane pe linia de ghidare.

Cand folositi modul de trafic controlat, selectat;
comutatorul de reluare AutoTrac o data pentru a urmari
linia de ghidare activa. Cand vehiculul subordonat este
in zona operationala, selectati comutatorul de reluare
AutoTrac din nou pentru a sincroniza viteza cu cea a
vehiculului lider.

NOTA: Daca vehiculul lider si vehiculul subordonat
efectueaza urmarirea pe linii de ghidare diferite,
este posibil ca vehiculul subordonat sa nu
efectueze urmarirea paralel fata de vehiculul lider.

Viteza maxima setata de automatizare

Viteza implicita este de 15 mph. La tractoarele MY20
sau mai noi, aceasta setare determina viteza maxima
pe care o poate atinge vehiculul subordonat. Odata ce
functia Sincronizare masina John Deere este activata,
aceasta valoare va aparea pe unitatea de afisare
principald (PDU). Daca viteza setata este mai mica
decat cea maxima, sistemul va utiliza aceasta valoare
maxima pentru sincronizare. In timpul navigarii la
punctul initial, vehiculul subordonat va incerca sa
accelereze pana la aceasta viteza.

ZIDXK1X,1749562340443-58-060CT25
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Functionare—Sincronizare masind John Deere

Pista de cuplare

Leader 3

PC689868—UN—030CT25

Pista de cuplare

A—Pista de cuplare

Pictograma Pista de cuplare este afisata pentru a ajuta
operatorii sa se alinieze mai usor cu punctul initial. Cea
mai buna practica recomandata este cuplarea atunci
cand utilajul este aliniat cu sageata alba. In timp ce
cuplarea poate avea loc in alte pozitii din zona
operationala, alinierea cu sageata inainte de cuplarea
functiei Sincronizare masina John Deere asigura o
trecere mai lina de la achizitie la urmarire.

ZIDXK1X,1759686490078-58-0560CT25
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Functionare—Controlul suprapunerii

Controlul suprapunerilor

Controlul suprapunerilor regleaza automat latimea
colectorului pe masura ce combina se deplaseaza Tn
zone care au fost deja recoltate. Aceasta funciie
imbunatateste precizia datelor privind aria si productia.

Navigati la controlul suprapunerilor

1. Selectati Menu (Meniu).

2. Selectati pagina Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Control suprapuneri.

La utilizarea altor hedere cu latimea de maximum 15,2
m (50 ft), hederele sunt impartite automat in sectiuni de
15,2 cm (6 in). Hederele cu latime mai mare de 15,2 m
(50 ft) sunt impartite in 100 de sectiuni egale.

Controlul suprapunerilor previne extinderea zonei
recoltate dincolo de perimetrele cAmpului sau in cadrul
perimetrelor interioare.

® Perimetru exterior — poate fi definit un singur
perimetru exterior pentru un camp.

® Perimetre interioare — pot fi definite si denumite mai
multe perimetre interioare pentru un camp.

Desi sunt optionale, perimetrele pot fi utile atunci cand
este folosita functia Controlul suprapunerilor. De
exemplu, un perimetru exterior poate preveni includerea
in calculul productiei a unei zone aflate in afara
campului atunci cand o sectiune a hederului sau
platformei depaseste perimetrul. In mod similar, un
perimetru interior permite traversarea unui canal de apa
dezactivand, in acelasi timp, fiecare sectiune pe
parcursul traversarii.

AL70325,000055B-58-12SEP19

Controlul manual al suprapunerilor

Controlul manual al suprapunerilor imparte hederul in
segmente numite grupuri. Hederele pentru culturi pe
randuri au implicit un sigur grup per rand si nu pot fi
modificate. Hederele cu platforma pot fi configurate cu
2—-24 de grupuri.

Operatorul poate porni si opri manual grupuri individuale
pentru a corespunde cu locul in care cultura patrunde in
heder. Controlul manual al suprapunerilor este
compatibil cu controlul automat al suprapunerilor.
Oprirea manuala a unui grup are prioritate fata de orice
alta stare a grupului respectiv. Controlul manual al
suprapunerilor contribuie la imbunatatirea preciziei de
documentatie n alte conditii decéat cele in care
acoperirea anterioara sau un perimetru previne
patrunderea culturii Tntr-o anumita parte din heder.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Activare toate
B—Dezactivare toate

Selectaii butonul Activare toate (A) pentru a activa toate
grupurile.

Selectati butonul Dezactivare toate (B) pentru a
dezactiva toate grupurile.

PC28777—UN—25AUG22
Comutatorul Stanga/Dreapta

NOTA: Comutatorul Stanga/Dreapta apare numai cand
sunt 13 sau mai multe grupuri.

Pe afisaj apar numai butoane pentru pana la 12 grupuri
odata. Selectati comutatorul stdnga/dreapta pentru a
vizualiza grupurile de pe partea stdnga sau dreapta a
hederului. Selectati butonul unui grup individual pentru a
porni sau opri grupul respectiv.

Grupurile activate au culoarea verde. Grupurile
dezactivate manual sunt negre. Grupurile dezactivate
automat de catre Control suprapuneri sunt hasurate cu
verde si alb.

ch177nn,1661764069045-58-29AUG22
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Functionare—Control sectiuni

Control sectiuni

PC28778—UN—25AUG22
Functia Control sectiuni John Deere porneste sau
opreste automat sectiunile masinii sau instrumentului
pentru a reduce suprapunerea si a imbunatati
gestionarea comenzilor introduse. Pentru Controlul
sectiunilor sunt necesare urmatoarele componente:

® Receptor pentru sistemul de navigatie prin satelit
(GNSS) (se recomanda precizia minima a semnalului
de SF2 la utilizarea receptorului StarFire)

® Activarea sistemului Controlul sectiunilor

e Utilaj sau instrument cu o unitate compatibila cu
sistemul de control sectiuni (compatibilitatea poate fi
confirmata de producatorul unitatii de control)

Navigarea la Controlul sectiunilor
1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia Control sectiuni.

PC28779—UN—25AUG22
Control sectiuni controleazd automat sectiunile masinii
sau instrumentului la intrarea si iesirea din arii acoperite
anterior. Sectiunile sunt dezactivate la intrarea in zona
acoperita si activate la intrarea in zonele neacoperite.
Harta de acoperire prezinta zonele acoperite anterior
inregistrand pozitiile de pe cdmp in care s-a aflat
masina sau instrumentul. Culoarea albastru deschis
indica o singura trecere pe camp. Zonele de
suprapunere sunt indicate prin culoarea albastru inchis.

Control sectiuni determina momentul de pornire sau
oprire a unei sectiuni in functie de urmatorii factori:
Pozitia GPS

Harta de acoperire

Decalajele masginii si instrumentului

Starea sectiunii

Setarile de suprapunere
Intarziere mecanica
Perimetrele campului
Perimetrele hatului

Control sectiuni transmite un mesaj pe magistrala CAN
la unitatea de control a masinii sau instrumentului
pentru schimbarea starii sectiunii. Sectiunea este
pornita pentru a aplica produs intr-o zona. Este oprita
pentru a preveni repetarea aplicarii produsului in
aceeasi zona. Nu exista o limita de distanta fata de
punctul la care operatorul a inceput pe camp.

IMPORTANT: Unii operatori conecteaza doua
campuri separate intr-unul singur utilizédnd o
"punte terestra” intre ele. Produsul mai poate fi
aplicat pe aceasta porfiune de teren daca
Section Control este lasat pornit. Pentru a
preveni acoperirea neasteptata, opriti
intotdeauna Control sectiuni sau comutatorul
principal in timp ce va deplasati intre campuri.

Precizia functiei Control sectiuni

Urmatorii factori afecteaza performanta functiei Control
sectiuni:

® Precizia GPS din harta de acoperire anterioara
® Precizia GPS curenta

® Setarile de la Profil masina si Profil instrument
[ ]

Viteza constanta si cap-compas la intrarea in aria de
acoperire si iesirea din aceasta

Compatibilitate

Controlul sectiunilor este compatibil cu instrumentele
ISOBUS cu certificat AEF (Agricultural Industry
Electronics Foundation — Fundatia de Electronica in
Industria Agricola) si functie TC-SC (controler de sarcini
— control sectiuni). Consultati notele de lansare ale
afisajului G5 pentru mai multe informatii privind
compatibilitatea specifica dintre masina si instrumentul
John Deere.

Afisaje multiple

Pentru Control sectiuni, controlerul de sarcini trebuie sa
comunice cu unitatea de control a instrumentului, iar
controlerul de sarcini nu poate rula pe doua afisaje
conectate. Starea controlerului de sarcini poate fi
vizualizata la setéri pentru afisaje multiple.
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Functionare—Control sectiuni

Comutatorul principal pentru Control sectiuni

aix oFF

PC28780—UN—25AUG22
Comutatorul principal pentru Control sectiuni

Selectati comutatorul principal pentru a porni Control
sectiuni. De asemenea, comutatorul poate fi plasat in
bara de comenzi rapide utilizadnd aplicatia Administrator
amplasare.

Perimetre

Boundaries

PC28812—UN—20SEP22
Perimetre

Perimetre exterioare

Selectati caseta de bifare Exterior pentru a utiliza
perimetre exterioare. Control sectiuni comanda oprirea
sectiunilor aflate Tn exteriorul perimetrului exterior.

Perimetre interioare

Selectati caseta de bifare Interior pentru a utiliza
perimetre interioare. Control sectiuni comanda oprirea
sectiunilor aflate in interiorul perimetrului interior.

NOTA: Daca ambele tipuri de perimetre sunt
deselectate, sistemul Control sectiuni ignora
perimetrele si utilizeaza exclusiv acoperirea
anterioaré pentru a controla oprirea si pornirea
sectiunilor.

Comutator de control hat

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Comutator de control hat si decalaj hat

Utilizati comutatorul Control hat pentru a porni sistemul
Control hat.

Selectati Decalaj pentru a modifica dimensiunea hatului.
Modificarile efectuate la decalajul hatului sunt salvate la
campul curent.

NOTA: Pentru a utiliza Control hat, este necesara
bifarea unuia sau a ambelor perimetre. Daca atat
optiunea Exterior, céat si optiunea Interior sunt
deselectate, functia Control hat se dezactiveaza
automat.

Daca un tip de perimetru este deselectat, functia
Control hat ignora haturile asociate perimetrului
respectiv.

Controlul manual al sectiunilor

Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Controlul manual al sectiunilor

Utilizati controlul manual al sectiunilor pentru a activa
sau dezactiva grupuri de sectiuni. Selectati controlul
manual al sectiunilor pentru a activa pagina Control
manual sectiuni.
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Functionare—Control sectiuni

Number of Groups Total Sections 32
[ Enable All @ @nisahleAllJ

Corn
L [ 1 [ [ [ o o

Soy (Primary)
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PC28654—UN—29SEP22
Pagina Control manual sectiuni

A—Numar de grupuri
B—Total sectiuni
C—Activare toate
D—Dezact. toate
E—Grupuri de sectiuni

® Numar grupuri (A) — Numarul de grupuri in care se
subimpart secftiunile. Operatorul va determina
aceasta valoare.

® Secfiiuni totale (B) — Numarul de sectiuni pe care
instrumentul le poate utiliza. Utilajul sau instrumentul
va determina valoarea, iar aceasta nu poate fi
modificata.

e Activare toate (C) — Activeaza toate sectiunile.
Dezactivare toate (D) — Dezactiveaza toate
sectiunile.

® Grupuri sectiuni (E) — Activeaza sau dezactiveaza
sectiunile din cadrul unui grup.

¢ch177nn,1738562143690-58-02FEB25

Modulul Stare sectiuni

Modulul Stare sectiuni se utilizeaza pentru a determina
daca functia Control sectiuni a comandat pornirea sau
oprirea fiecarei sectiuni. Modulul poate fi adaugat pe o
pagina de rulare utilizand Manager de dispunere. Sunt
posibile urmatoarele stari ale sectiunilor:

NOTA: Starea unei sectiuni nu se modifica in functie de
rata de insamantare a sectiunii. Daca randurile de
la o sectiune raman fara seminte, se afiseaza
culoarea verde, cu exceptia situatiei in care toate
sectiunile de la un motor de actionare au o rata de
zero. Verificati populatiile de seminte cu SeedStar.

Sectiune activata (nu aplica)

PC28782—UN—29AUG22
Sectiune activata — gri cu chenar verde

® [nstrumentul plantator sau semanatoare pneumatica
este ridicat.

® Ambreiajele plantatorului sau semanatorii
pneumatice sunt dezactivate.

e O rata de zero este raportata de la toate sectiunile de
la un motor de actionare.

Sectiunea aplica

PC28783—UN—29AUG22

Sectiunea aplica — verde plin

e A fost comandata pornirea sectiunii.
® Sectiunea aplica produs sau seminte.

Oprire comandata a sectiunii (nu aplica)

PC28784—UN—29AUG22
Oprire comandaté a sectiunii — benzi verzi si albe

® Sectiunea depaseste acoperirea existenta.

e QOprirea sectiunii a fost comandata din cauza unui
perimetru.

e Semanatoarea pneumatica sau unitatea de control al
ratei se afla sub viteza minima a sistemului Controlul
sectiunilor.

® Se parcurge o zona de prescriptie cu rata zero.

Sectiune dezactivata (nu aplica) (numai la
autocisterna de stropit)

PC24037—UN—05APR17
Sectiune dezactivata — gri plin

® Functia Control sectiuni este dezactivata.
® Sectiunea este controlatd manual.

Sectiune indexata oprita (nu aplica) (numai la
autocisterna de stropit)

PC24038—UN—O05APR17

Sectiune indexata opritd — negru plin

e Sectiune indexata oprita de unitatea de control.

ch177nn,1660726545016-58-29AUG22
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Functionare—Control sectiuni

Setari de suprapunere produsului in zona acoperita anterior in functie de
Suprapunerea se produce cand se traverseaza aria de latimea fiecarei sectiuni.
acoperire anterioara sau un perimetru. Valoarea AL70325,000055D-58-130CT22

suprapunerii este o preferinia a operatorului.

Configurati setarile de suprapunere pentru
suprapunerea intentionata. Utilizati reglarea de
performanta pentru a compensa omiterile si
suprapunerile neintentionate. Pentru mai multe
informatii, consultati asistenta pe ecran pentru Control
sectiuni.

100% suprapunere + suplimentara

Suprapunerea suplimentara asigura acoperirea cu
produs peste zona anterioara pe care a fost aplicat
produsul, elimindnd omiterile. Suprapunerea
suplimentara are ca rezultat aplicarea excesiva.

Suprapunere 100% — minimizare omiteri

PC28836—UN—110CT22
Suprapunere 100% — minimizarea omiterilor

Minimizare omitere asigura acoperirea cu produs pana
la zona anterioara pe care a fost aplicat produsul,
reducand omiterile. Minimizarea omiterilor poate duce la
aplicare excesiva.

Suprapunere 0% — minimizare suprapunere

PC28835—UN—110CT22
Suprapunere 0% — Minimizare suprapunere

Minimizarea suprapunerilor previne extinderea
acoperirii produsului peste zona anterioara pe care a
fost aplicat produsul. Minimizarea suprapunerilor poate
duce la omiteri de aplicare.

Procentele intre 0 si 100% asigura acoperirea
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Functionare—Autonomie

Prezentare generala a aplicatiei Autonomie

Autonomy

APY76284—UN—28JUL22
Aplicatia Autonomie

Aplicatia Autonomie ruleaza sistemul de autonomie
care permite utilajului sa efectueze operatiuni pe teren
fara prezenta fizica a unui operator pe scaunul
operatorului.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati manualul
de utilizare pentru autonomie.

Cerinte privind autonomia

NOTA: Pentru utilajele si instrumentele compatibile cu
autonomia, adresati-va distribuitorului pentru mai
multe informatii.

Pentru ca aplicatia Autonomie sa functioneze, utilajul
trebuie sa dispuna de urmatoarele componente
hardware:

e Configuratie pregatita pentru autonomie

e StarFire 7500 integrat pe tractor

Pentru ca aplicatia Autonomie sa functioneze trebuie
indeplinite urmatoarele cerinte:

® |icenta de autonomie (consultati distribuitorul local
pentru mai multe informatii)

Licenta G5 avansata

Licentd SF-RTK sau Radio RTK

TruSet (arat)

John Deere Operations Center pe un browser web
compatibil

® QOperations Center Mobile pe un dispozitiv Android
sau Apple compatibil, actualizat la cea mai recenta
versiune de software.

e Software aprobat pentru operare autonoma

NOTA: Este posibil s& fie necesard actualizarea
periodica a software-ului. Daca sistemul
detecteaza unitati de control depasite, pe afisajul
cabinei va aparea o notificare de actualizare
recomandata atunci cand utilajul este pornit. Daca
unitatile de control aferente sistemului de
autonomie nu sunt actualizate in termen de 7 Zzile,
notificarea se va transforma intr-un mesaj de tip
JActualizare necesara”, iar functia de autonomie nu
va fi disponibild pdna cand toate unitatile de control
nu vor fi actualizate.

ZIDXK1X,1770805199879-58-11FEB26
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Functionare - Acces de la distanta la afisaj

Acces de la distanta la afisaj

PC684075—UN—060CT25
Acces de la distanta la afisaj

Aplicatia Acces de la distanta la afisaj (RDA) permite
atat accesul de la distanta la afisaj, cat si controlul de la
distanta al afisajului.

Acces de la distanta la afisaj (RDA)

RDA permite utilizatorilor de la distanta sa vizualizeze
afisajul unui utilaj in timp real, oferindu-va informatii
valoroase despre operatiuni fara a fi nevoie sa fifi
prezenti fizic.

Controlul de la distanta al afigajului (RDC)

RDC merge cu un pas mai departe, permitand
utilizatorilor sa interactioneze direct cu afigajul—
regland setarile, navigdnd pe pagini, monitorizand
actualizarile in timp real si efectuand depanari in timp
real.

Navigarea la Acces de la distanta la afigsaj (RDA)
1. Selectati Meniu.

2. Selectati fereastra Aplicatii.

3. Selectati aplicatia RDA.

Utilizarea functiei Acces de la distanta la afisaj
(RDA)

De la un calculator sau dispozitiv mobil, autentificati-va
pe JDLink.com sau MyJohnDeere.com si selectati

masina dorita. Initiati o sesiune Remote Display Access
pentru a incepe vizualizarea de la distanta a afigajului.

Dupa conectare, imaginea de pe afisaj este trimisa
printr-un cablu Ethernet catre modemul JDLink.
Folosind o conexiune celulara, informatia de la
modemul JDLink este trimisa catre reteaua de
comunicatii John Deere permitand ca ecranul sa fie
vazut pe JDLink.com sau MyJohnDeere.com.

De la distanta, operatorul din cabina poate primi
asistenta privind configurarea, optimizarea si
depanarea afisajului.

RY24MV1,1760031346047-58-200CT25

Pasi pentru initierea accesului de la
distanta la afisaj pentru controlul de la
distanta al afisajului

Utilizarea functiei Acces de la distanta la afisaj

(RDA) si Control de la distanta al afigsajului (RDC) de
pe un dispozitiv mobil:

1.De pe un dispozitiv mobil, deschideti Mobile
Operations Center.

T RDA

PC693496—UN—21NOV25
Butonul RDA din Mobile Operations Center

2.Initjiati sesiunea de Acces de la distanta la afisaj
selectand butonul RDA. Afisajul cabinei va fi
evidentiat cu albastru pentru a indica o sesiune RDA.

APY80337—UN—10FEB23

Sesiune de vizualizare

NOTA: Aceastd pictogramd apare pe afisaj in bara de
stare pentru a ajuta la indicarea sesiunii de
vizualizare.

PC582194—UN—30AUG23

Bara de stare

3.Initiati o sesiune de control de la distanta al afisajului
selectand comutatorul Activare control de la distanta.

Enable
Remote
Control:

APY80338—UN—10FEB23
Comutator Activare control de la distanta

4.Cititi si confirmati mementoul operational pentru
Controlul de la distanta al afisajului prin selectarea
butonului Incepere.

Begin

APY80340—UN—10FEB23
Butonul de inceput

Afisajul cabinei va fi evidentiat cu galben pentru a indica
o sesiune de Control de la distanta al afigajului.
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Functionare - Acces de la distanta la afigaj

X

APY80341—UN—10FEB23
Sesiune de Control de la distanta al afisajului

NOTA: Aceastd pictogramd apare pe afisaj in bara de
stare pentru a ajuta la indicarea sesiunii de Control
de la distanta al afisajului.

PC582195—UN—30AUG23

Bara de stare

NOTA: Accesul la Centrul de diagnosticare va fi limitat
numai la vizualizare in timpul unei sesiuni RDC.

Incheiere sesiune:

Accesul de la distanta la afisaj (RDA) se va incheia
daca un operator de la distanta selecteaza butonul

Incheiere sesiune (A). Acesta va opri Accesul de la
distanta la afisaj (RDA) si Controlul de la distanta al
afisajului (RDC).

Butonul Incheiere sesiune va fi activat daca este activa
o sesiune RDA.

#
Remote Display Access i ] n
Wireless Connection Session
Mode
) s '
gnal Strength .'
17 | = I -
MTG View
Duration
Remote User Information 00:15:35
Name: JOHN DOE
Organization: John Deere @End Session |
= g
L .

APY80342R—UN—30AUG23
Interfata cu utilizatorul pentru incheiere sesiune

A—Butonul inch. sesiune

ZIDXK1X,1759924147017-58-21NOV25
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Reglare si optimizare—Ghidare AutoTrac

Setari urma circulara

PC20395—UN—O08DEC14
Distanta pana la punctul central

Distanta pana la centrul pivotului — distanta de la
centrul cercului la locatia curenta. Distanta este afisata
numai pana la 1609 m (5280 ft.). Activati setarea pentru
a afisa butonul pe harta de ghidare.

ct47125,1705349873076-58-15JAN24

Optimizarea directiei
Monitor functionare

Monitorul de functionare indica erorile de cap-compas si
de urmarire. Acesta este conceput pentru a facilita
reglarea setarilor avansate AutoTrac. Eroarea de cap-
compas indica raportul dintre directia maginii si urma de
ghidare actuald. Eroarea de urmarire afiseaza eroarea
laterala sau decalajul masinii faia de urma de ghidare
actuala.

Masurare eroare de cap-compas

v

PC16972—UN—22MAY13
Eroarea de cap-compas indica relatia directiei masinii
fata de urma de ghidare actuala. In mod ideal, eroarea
de cap-compas trebuie sa fie de +/-1°.

Daca eroarea depaseste acest interval, pot fi necesare
reglari.

Masurare Eroare urmarire

PC16969—UN—22MAY13

Eroarea de urmarire afiseaza eroarea laterala sau
decalajul masinii fata de urma de ghidare actuala.
Valoarea graficului cu bare arcuite actualizeaza in timp
real modificarile erorii de cap-compas minime si maxime
in timpul ultimelor 10 secunde.

NOTA: Valorile unitatii de control al directiei se bazeaza
pe comenzile de directie ale maginii.

Reglari directie fata

— G

Eroare urmarire

PC16969—UN—22MAY 13

8=,

PC28738—UN—25AUG22
Pictograma Setare inalta inaintare

PC28739—UN—25AUG22

Pictograma Setare joaséa inaintare

Sensibilitate linie urmarire

Determina cat de agresiv raspunde AutoTrac la eroarea
laterala.

e Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la
eroarea de deviere de la urma a masinii.

e Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin
agresiva la eroarea de deviere de la urma a masinii.

Avans cap-compas

—
EJ \/_\
PC28740—UN—25AUG22

Avans inalt cap-compas

&=

PC28741—UN—25AUG22
Avans redus cap-compas

Determina impactul ratei de deriva (rata de intoarcere a
vehiculului) asupra performantei de urmarire. Avansul
de cap-compas are rolul de parametru de anticipare si
poate fi util pentru minimizarea supravirarii. Reglajele
considerabile pot reduce performantele.

e Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la
rata de deriva.

® Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin
agresiva la rata de deriva.

Sensibilitate linie cap-compas
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Reglare si optimizare—Ghidare AutoTrac

A

PC16972—UN—22MAY13
Eroare cap-compas

gi';
PC28742—UN—25AUG22

Cap-compas sensibilitate inalta linie

PC28743—UN—25AUG22

Sensibilitate linie cap-compas joasa
Determina agresivitatea cu care AutoTrac reactioneaza
la erorile de cap-compas.

e Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la
eroarea de cap-compas a masinii.

® Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin
agresiva la eroarea de cap-compas a masinii.

Viteza de reactie a directiei

'2*
= g
PC28744—UN—25AUG22

Viteza inalta de reactie a directiei

-

B#\/\
PC28745—UN—25AUG22

Vitezé redusa de reactie a directiei

Regleaza viteza de modificare a directiei masinii pentru
a mentine performantele de urmarire. O sensibilitate
mai mare a directiei duce, in general, la performante de
urmarire mai bune.

e Setari mai ridicate: Duc la performante de urmarire
mai bune, dar cauzeaza balans al rofilor sau
comportament instabil.

e Setari mai reduse: Au ca rezultat reducerea miscarii
rotilor, dar pot duce, de asemenea, la scaderea
performantelor de urmarire.

Sensibilitate achizitie

PC28746—UN—25AUG22

Sensibilitate inaltad de achizitie

&,

‘\_‘_‘_

PC28747—UN—25AUG22
Sensibilitate reduséa de achizitie

Determina agresivitatea cu care vehiculul adopta urma.

Aceasta setare afecteaza numai performanta in timpul

achizifiei urmei.

e Setari mai ridicate: Duc la intrarea mai agresiva pe
linia selectata.

® Setari mai reduse: Duc la intrarea mai lina pe calea
selectata.

Sensibilitate curbe

/""“H.

PC28748—UN—25AUG22

Sensibilitate inaltd de adoptare curbe

PC28749—UN—25AUG22

Sensibilitate curbe redusa

Determina agresivitatea cu care AutoTrac raspunde la o
curba din cadrul urmei. Aceasta setare afecteaza
functionarea numai la ghidarea pe urme curbe.

e Setari mai ridicate: Vireaza masina la o raza mai
mica (viraj mai strans) in jurul curbei.

® Setari mai reduse: Vireaza utilajul la o raza mai mare
(mai larga) n jurul curbei.

Directie instrument

IMPORTANT: Este necesara masurarea centrului de
rotatie al instrumentului pentru functionarea
corespunzatoare a ghidarii instrumentului.
Consultati Masurarea centrului de rotatie din
asistenta pe ecran pentru instructiuni privind
masurarea corecta a centrului de rotatie.
Masurarea incorecta a centrului de rotatie poate
duce la performante slabe sau la deteriorarea
instrumentului.

Sensibilitate linie urmarire
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Reglare si optimizare—Ghidare AutoTrac

PC28750—UN—25AUG22

Sensibilitate linie urmarire inalta

PC28751—UN—25AUG22
Urmadrire sensibilitate linie joasa

Determina cat de agresiv raspunde AutoTrac la eroarea
laterala.

® Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la o
eroare de deviere de la urma a instrumentului.

e Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin
agresiva la o eroare de deviere de la urma a
instrumentului.

Sensibilitate linie cap-compas

PC28752—UN—25AUG22
Cap-compas sensibilitate inalta linie

PC28753—UN—25AUG22
Sensibilitate linie cap-compas joasa

Determina agresivitatea cu care AutoTrac reactioneaza
la erorile de cap-compas ale instrumentului.

® Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la o
eroare de cap-compas a instrumentului.

e Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin
agresiva la o eroare de cap-compas a instrumentului.

Sensibilitate achizitie

PC28754—UN—25AUG22
Sensibilitate inaltd de achizitie

PC28755—UN—25AUG22
Sensibilitate redusa de achizitie

Determina cat de agresiv achizitioneaza masina urma.

Aceasta setare afecteaza numai performanta in timpul

achizitiei urmei.

e Setari mai ridicate: Duc la intrarea mai agresiva pe
linia selectata.

® Setari mai reduse: Duc la intrarea mai lina pe calea
selectata.

Sensibilitate curbe

-

PC28756—UN—25AUG22
Sensibilitate inaltd de adoptare curbe

PC28757—UN—25AUG22
Sensibilitate curbe redusa

Determina agresivitatea cu care AutoTrac raspunde la o
curba din cadrul urmei. Aceasta setare afecteaza
functionarea numai la ghidarea pe urme curbe.

e Setari mai ridicate: Vireaza masina la o raza mai
mica (viraj mai strans) in jurul curbei.

® Setari mai reduse: Vireaza utilajul la o raza mai mare
(mai larga) in jurul curbei.

Sensibilitate panta
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Reglare si optimizare—Ghidare AutoTrac

PC28758—UN—25AUG22
Sensibilitate panta ridicata

PC28759—UN—25AUG22
Sensibilitate pantad redusa

NOTA: Poate fi necesara reglarea acestei setari in
functie de modificarea conditiilor solului.

Determina agresivitatea cu care AutoTrac raspunde la
schimbarile de panta. Daca o valoare este prea ridicata,
tractorul actioneaza directia instrumentului in rampa.
Daca o valoare este prea redusa, tractorul actioneaza
directia instrumentului in josul pantei.

e Setari mai ridicate: Masina se deplaseaza mai
agresiv pe panta pentru a compensa un instrument
care este mai putin rezistent la alunecarea in josul
pantei.

® Setari mai reduse: Masgina se deplaseaza mai putin
agresiv pe panta pentru a compensa un instrument
care este mai rezistent la alunecarea in josul pantei.

Viteza de reactie pe panta

S

PC28760—UN—25AUG22
Viteza de reactie pe panta ridicata

PC28761—UN—25AUG22
Viteza de reactie pe panta redusa

Determina cat de rapid reactioneaza AutoTrac la o
schimbare de panta.

® Setari mai ridicate: Duc la un raspuns mai rapid la o
schimbare de panta.

® Setari mai reduse: Duc la un raspuns mai putin rapid
la o schimbare de panta.

ct47125,1705349873280-58-15JAN24

Setarile pentru urme de ghidare curbe

. PC9520—UN—270CT06
Optiunea Intoarceri strénse line DEZACTIVATA
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Reglare si optimizare—Ghidare AutoTrac

. PC9530—UN—270CT06
Optiunea Intoarceri strénse line ACTIVATA

A—Cursa anterioara

B—Cursa urmatoare—Optiunea Reglare intoarceri stranse
dezactivata

C—Cursa urmatoare—Optiunea Reglare intoarceri stranse
activata

D—Raza de bracaj la sol

intoarceri stranse line — Cand functia este activata,
sistemul va regla automat o cale propagata care are
viraje prea stranse.

Declansator de inregistrare curba — Inregistrarea
curbelor adaptive poate fi declansata in trei moduri:
Inregistrare manuala, modul AutoTrac si modul Stare de
lucru.

NOTA: Se recomanda oprirea inregistrarii daca este
necesara o schimbare de directie. Inregistrarea in
timpul deplasarii in marsarier poate duce la crearea
unei linii de ghidare slabe.

1.inregistrare manuala: inregistrarea incepe numai
atunci cand operatorul apasa butonul de inregistrare.
In acest mod nu sunt utilizate declansatoare
automate.

2.Modul AutoTrac: Inregistrarea incepe automat
atunci cand AutoTrac este cuplat pe o linie proiectata
si se opreste atunci cand AutoTrac este decuplat.
Butonul de inregistrare poate fi utilizat Tn continuare
pentru a porni sau opri manual inregistrarea in acest
mod.

3.Modul Stare de lucru: Inregistrarea este legaté de
starea "Inregistrarea lucrarilor". Atunci cand este
activata functia "Inregistrarea lucrarilor" si se
lucreaza activ, incepe inregistrarea curbei adaptive.
Se opreste automat atunci cand "Inregistrarea
lucrarilor" este dezactivata.

Extensii inregistrate curbe AB — Pot fi adaugate
extensii in linie dreapta la inceputul si capatul unei cai
curbe AB. Extensiile sunt generate pentru 90 m (300 ft).

La activarea setarilor nu se adauga extensii la curbele
AB inregistrate anterior.

NOTA: Este posibil sé fie necesard dezactivarea
extensiilor pentru a preveni intersectarea liniilor.
Daca liniile se intersecteaza, este posibil sa esueze
generarea curbelor ramase.

PC9905—UN—O05FEBO7

Raza

R—Raza de bracaj instrumentului

Raza de bracaj in sol a instrumentului — raza minima
de bracaj a instrumentului atunci cand acesta este
introdus in sol.

O valoare mai mare a razei de bracaj in sol a
instrumentului va duce la viraje mai line. O valoare mai
mica a razei de bracaj in sol a instrumentului va duce la
viraje mai stranse. Aceasta valoare este utilizatad si pe
maginile care nu au instrumente tractate.

NOTA: Asigurati-vé cd Raza de bracaj in sol a
instrumentului este setata la o valoare realista
pentru dimensiunea instrumentului utilizat.

ZIDXK1X,1749562485257-58-25JUN25
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Reglarea si optimizarea—Controlul sectiunilor

Setari avansate

PC15305—UN—19MAR13
Pictograma Setari

Selectati pictograma Setari din partea de sus a aplicatiei
Control sectiuni pentru a configura setarile avansate.

Arat continuu

Utilizati aratul continuu pentru a mentine instrumentul
de arat in sol atunci cand parcurgeti o suprafata
acoperita anterior. Aceasta optiune are rolul de a
preveni urmele de pneuri pe zonele acoperite anterior.
Aceasta functie este disponibild numai cand se
utilizeaza un instrument de arat compatibil cu Control
sectiuni.

Diagnostice pe harta

Diagnosticele de pe harta afiseaza functia de anticipare
de la Control seciiuni. Fereastra de anticipare capata
culoarea alba cand se comanda oprirea sectiunilor si
portocalie cand se comanda pornirea sectiunilor.

Pentru precizie maxima, mentineti o viteza si o directie
constanta cand intrati si iesiti din aria de tranzitie unde
Control sectiuni porneste si opreste sectiunile.
Schimbarea directiei sau a vitezei intre momentul cand
fereastra de anticipare traverseaza aria de tranzitie si
cel cand punctul de lucru traverseaza aria de tranzitie
poate produce spatii goale sau suprapuneri nedorite in
cadrul acoperirii. Utilizati diagnosticele de pe harta
pentru a verifica daca fereastra de anticipare este
stabila cand masina se deplaseaza cu o viteza si intr-o
directie constanta.

NOTA: La viteze reduse si cu timpi foarte mici de
intarziere mecanica, fereastra de anticipare poate fi
foarte aproape de bara verde a punctului de lucru
sau se poate suprapune cu aceasta.

ct47125,1705352799828-58-15JAN24

Reglarea functionarii

Optiunea Reglare performanta se utilizeaza pentru a
corecta omiterile si suprapunerile pentru produsul
aplicat pe sol. Utilizeaza distanta si viteza pentru a regla
setérile de intarziere mecanica.

Asigurati-va ca factorii urmatori sunt corecti inainte de a
incerca Reglarea performantei:
® Precizie GPS.

e Setarile de la Profilul masinii si Profilul
instrumentului.

e Operatorul trebuie sa conduca la viteza constanta
cand intra si iese de pe aria de acoperire.

In timp ce Tncercati reglarea performantei, asigurati-va
de urmatoarele:

® Conduceti la aceeasi viteza in timp ce intoarceti si
efectuati curse pe camp.

® Conduceti perpendicular pe hat sau cat mai aproape
posibil de un unghi de 90 de grade.

® Cand se doreste suprapunere suplimentara, reglati
setarea dupa ce se finalizeaza reglarea
performantei.

Utilizati asistenta pe ecran a aplicatiei Control sectiuni
pentru instructiuni de reglare a performantei.

ct47125,1705352828421-58-15JAN24
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Depanare — Afisaj

Centrul de diagnosticare

PC28791—UN—29AUG22
Centrul de diagnosticare

Centrul de diagnosticare ofera instrumente de
diagnosticare avansate pentru sistemele conectat la
afisaj. Selectati una din pagini pentru mai multe
informatii.

Diagnosticare sistem

e \izualizati informatiile de diagnosticare pentru
masina, instrument si aplicatiile de pe afisaj.

Mesaje magina

® Vizualizati mesaje si informatii despre magina.

Diagnosticarea unitatii de control

® Accesati adrese de diagnosticare, coduri de
diagnosticare si informatii specifice fiecarui dispozitiv
conectat.

Coduri de diagnosticare

® Vizualizati toate codurile de diagnosticare active sau
memorate.

Informatii magistrala CAN

® Consultati informatiile de diagnosticare pentru
fiecare magistrala CAN.

Informatii magistrala CCD

® Consultati informatiile de diagnosticare pentru
fiecare magistrala CCD.

Reteaua

® \/izualizati valorile masurate de diagnosticare ale
modemului JDLink.

Partajare

e Consultati informatiile de diagnosticare privind
aplicatia de partajare si transferul de date.

Informatii magistrala Ethernet
® Vizualizati problemele de conexiune diagnosticate

pentru toate unitatile de control din reteaua Ethernet.

Navigarea la Centrul de diagnosticare

1. Selectati Meniu.
2. Selectati fereastra Sistem.
3. Selectati aplicatia Centru de diagnosticare.

Diagnosticare sistem

Vizualizati informatiile de diagnosticare pentru masina,
instrument si aplicatiile de pe afisaj.

Sunt disponibile urmatoarele informatii in Diagnostice
sistem:

Hardware-ul afisajului

Vizualizati valorile de diagnosticare pentru procesor,
monitor sau afisaj.

Stare AutoTrac

Vizualizati valorile de diagnosticare care influenteaza
performanta AutoTrac.

Expert Diagnostice ghidare

Depanarea problemelor comune AutoTrac pe utilajele
compatibile AT2.

Selectare sisteme masina

Selectati un sistem al masinii pentru a vizualiza detalii
despre acesta. Pentru majoritatea sistemelor sunt
indicate urmatoarele informatji:

Fila Generalitati

Fila Generalitati indica daca sistemul are date de
calibrare valide, fiind utilizata si pentru comunicarea
altor informatii privind starea sistemului.

Fila Valori masurate comutatoare

Fila Valori masurate comutatoare indica starea anumitor
comutatoare detectate utilizate de sistem pentru
controlarea functiilor masinii.

Control de la distanta al afisajului

Vizualizati valorile de diagnosticare daca software-ul,
versiunile sau interfetele virtuale sunt compatibile cu o
sesiune de Control de la distanta al afisajului.

Fila Valori masurate senzori

Fila Valori masurate senzori indica valorile raportate de
anumiti senzori detectati, utilizate de sistem ca
informatii de intrare.

Fila Valori masurate de iesire

Fila Valori masurate de iesire indica valorile comandate
si valorile efective de iesire pentru anumite iesiri ale
sistemului.

Informatii magistrala CCD

Fila Informatji magistrala CCD afiseaza starea
comunicatjilor dintre unitatile de control de pe
magistrala CCD. Magistrala CCD a masinii conecteaza
unitatile de control precum cele ale motorului, sistemului
hidraulic si ale transmisiei.
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®

A—lIndicator verde, in domeniul normal
B—Indicator galben, in afara domeniului

PC28794—UN—29AUG22

Unele valori afiseaza un indicator verde sau un indicator
galben cu un semn de exclamatie. In functie de
configuratia masinii si instrumentului, poate aparea
culoarea galbena.

® [ndicator verde (A) — Valoare in domeniul normal.

® [ndicator galben (B) — Valoare in afara intervalului
normal.

Diagnosticarea unitatii de control

Diagnosticare unitate de control afiseaza urmatoarele
informatii pentru unitatile de control conectate la
magistrala CAN.

Dispozitiv

® Fiecare dispozitiv din lista este identificat prin ID
dispozitiv, adresa CAN si pozitie Tn reteaua CAN.

Coduri

® Codurile indica daca dispozitivul are coduri de
diagnosticare.

Numar de mesaje

e Contorul de mesaje afiseaya numarul de mesaje
CAN primite de la unitatea de control. Folositi butonul
de resetare la zero din partea de jos a paginii pentru
a reseta contorizarea mesajelor pentru toate unitatile
de control.

Vizualizare si sortare

Selectati butonul de 1anga Vizualizare dupa pentru a
schimba modul de afisare a unitatilor de control.
Vizualizarile disponibile sunt:

Toate unitatile de control

e Sunt afisate toate unitatile de control conectate la
afisa;.

Unitati de control magistrala Ethernet

e Sunt afisate numai unitatile de control cu o
conexiune Ethernet asociata.

Unitati control magistrala instrument
e Sunt afisate numai unitatile de control de pe

magistrala CAN a instrumentului.

Unitati de control magistralda masina

e Sunt afisate numai unitatile de control de pe
magistrala CAN a masinii.

Unitati de control cu DTC-uri active

o Afisati dispozitivele cu DTC-uri active.

Unitati de control inactive

e Afisati dispozitivele care au fost active in trecut, dar
care sunt momentan inactive

Selectaii butonul de langa Sortare dupa pentru a
ordona lista dupa aceste filtre:

Dispozitiv
e Sortaii lista dupa identificatorul dispozitivului.

Ultima vizualizare

e Lista sortatd dupa unitatile de control care au
comunicat cel mai recent cu afisajul.

Informatii de diagnosticare

Selectati o unitate de control de pe lista pentru mai
multe informatiile detaliate.

NOTA: Afisajul este setat la modul de diagnosticare
cand este selectaté o unitate de control. Modul de
diagnosticare este eliminat atunci cand pagina
unitatii de control este inchisa.

In functie de tipul unitétii de control, informatiile de
diagnosticare sunt afigate fie la fila Adrese de
diagnosticare, fie la fila Valori masurate.

Adrese de diagnosticare

IMPORTANT: Modificarea setarilor de la Adrese de
diagnosticare poate deteriora unitatile de
control masinii sau ale instrumentului. Urmati
instructiunile si aveti grija cand schimbati
valorile adreselor.

Unitatile de control au adrese care stocheaza valori
pentru diferite setari. Fiecare adresa este identificata cu
un numar si un tip de adresa. Adresele de date pot fi
numai vizualizate (de ex., informatjile despre versiunea
software), in vreme ce adresele de intrare pot fi editate
(de ex., setarile de calibrare).

Valori masurate

IMPORTANT: Schimbarea setarilor din Valori
masurate poate cauza deteriorarea unitatilor de
control ale masinii sau instrumentului. Urmati
instructiunile si aveti grija cand schimbati
valorile adreselor.

Unitatile de control au valori masurate care stocheaza
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valori pentru diferite setari. Fiecare valoare masurata
este identificata cu un numar si un nume. Selectati o
valoare masurata pentru a afisa caseta pop-up cu
detaliile acesteia. Daca valoarea poate fi editata,
campul valorii este alb. Daca valoarea este needitabila,
campul valorii este estompat.

Coduri de diagnosticare

Sunt afisate codurile curente si stocate pentru unitatea
de control selectata. Selectati un cod de pe lista pentru
a vizualiza detaliile acestuia.

Informatii unitate de control

La Informatii unitate de control sunt afisate specificatii
detaliate si informatii de identificare de la o unitate de
control. Aceste informatii sunt utile pentru
diagnosticarea ISOBUS.

Coduri de diagnosticare

® ®

A—Butonul de reimprospatare
B—Butonul de stergere coduri

PC28792—UN—29AUG22

Pagina cu codurile de diagnoza afiseaza toate codurile
curente si memorate care au aparut in sistem.

Selectati butonul de reimprospatare (A) pentru a sterge
si apoi a recupera toate codurile.

Selectati butonul de stergere a codurilor (B) pentru a
sterge toate codurile din display.

Vizualizare si sortare
®
® ©

PC28793—UN—29AUG22
Tipuri de cod

A—Alerta de oprire
B—Alerta de service
C—Alerta informativa

Selectati butonul de 1&nga Vizualizare dupa pentru a
schimba modul de afisare a codurilor. Vizualizarile
disponibile sunt:

Codul

e Afisarea dupa “Cod” listeaza toate codurile de pe
display. Tipul de cod (A—C), detalii, starea si
numarul, sunt toate afisate. Selectati un cod din lista
pentru a vizualiza detaliile acestuia.

Dispozitiv

® \izualizarea dupa “Dispozitiv” afiseaza toate
controlerele de pe CAN Bus. Sunt afisate toate

datele pentru ID dispozitiv, retea CAN si daca
dispozitivul are coduri. Selectati un controler din lista
pentru a vizualiza codurile dispozitivului.

Detalii cod
F : N
(A | Trouble Code: 158.03 (D) @ @E]
VTI Switchad Supply Voltage High T T

1,’9!0] | WTL0O |
g Switched Supply Voltage ngh-@

The voltage level of the switched
power is greater than 32.0 v.

LN #
PC15334—UN—09JUL13

Detalii cod

A—Tipul codului de diagnoza
B—Numarul Codului de Diagnoza
C—ID dispozitiv

D—Retea CAN Bus

E—Stare cod

F—Numar

G—Cod de diagnosticare
H—Descriere Cod de Diagnoza

Selectati un cod de diagnosticare pentru a vizualiza
detaliile codului.

Informatii magistrala CAN

Pagina de informatii CAN Bus afiseaza starea
comunicatiei dintre controlere pe CAN Bus. Magistrala
CAN a utilajului conecteaza unitatile de control, cum ar
fi motorul, sistemul hidraulic si transmisia. Magistrala
CAN a instrumentului conecteaza unitati de control
precum receptorul StarFire, al doilea afisaj ISOBUS si
instrumentele ISOBUS.

o ol

®

A—lIndicator verde, in domeniul normal
B—Indicator galben, in afara domeniului

PC28794—UN—29AUG22

Unele valori afiseaza un indicator verde sau un indicator
galben cu un semn de exclamatie. In functie de
configuratia masinii si instrumentului, poate aparea
culoarea galbena.

® |ndicator verde (A) — Valoare in domeniul normal.

® |ndicator galben (B) — Valoare in afara intervalului
normal.

Valorile magistralei CAN
Stare retea
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Activat

e Sistemul functioneaza normal. Pe langa display, cel
putin un controler este conectat si comunica pe CAN
Bus.

Inactiva

® Displayul nu comunica cu niciun controler de pe CAN
Bus. Daca displayul este singurul controler de pe
CAN Bus, numarul total de mesaje creste, dar starea
retelei este inactiva.

Numar total de mesaje

Numarul total de mesaje reprezinta numarul de mesaje
trimise prin CAN Bus. Atunci cand masina este in
functiune, aceasta valoare contorizeaza continuu
deoarece exista Intotdeauna mesaje trimise pe CAN
Bus.

inalta tensiune CAN si joasa tensiune CAN

Tensiunea de varf este cea mai mare valoare medie a
tensiunii care a aparut de la ultima pornire la rece.
Masuratorile de tensiune reprezinta valoarea medie
pentru fiecare secunda. Tensiunile CAN High de varf gi
CAN Low de varf se incadreaza in mod normal intre 1,8
si 3,3 volti.

NOTA: Afisajul va efectua o pornire la rece dacd a fost
inactiv timp de 48 de ore, daca a fost deconectata
alimentarea sa necomutata sau daca a fost supus
la 20 de reporniri la cald.

Utilizare magistrala

Informatiile de pe CAN Bus sunt transmise Tn mesaje
intre controlere. CAN Bus-ul utilajului John Deere
functioneaza cu o rata de transfer de 250 kbd, ceea ce
inseamna ca poate comuta tensiunea de pana la
256.000 de ori pe secunda pentru transmiterea
mesajelor. Aceasta este o utilizare a magistralei de
100%.

Daca un controler, ca cel al unui utilaj, nu functioneaza
in limitele prevazute, un motiv pentru aceasta problema
poate fi o utilizare de 45% din capacitatea magistralei
sau mai mult. Unele unitati de control nu pot transmite si
receptiona toate mesajele necesare din cauza incarcarii
prea mari a magistralei.

NOTA: Unele utilaje ISOBUS nu functioneaza cu
incdrcare a magistralei de peste 25%.

Un receptor StarFire in functiune va produce o
fncdrcare a magistralei de circa 5-7%.

Deconectarea instrumentelor sau receptoarelor
GPS poate reduce utilizarea magistralei.

Viteza de transfer

Rata de transfer indica viteza de lucru a magistralei.

ISOBUS si Bus-ul utilajului John Deere functioneaza la
o rata de 250 kbd. Orice controler conectat la acest
sistem trebuie sa functioneze la 250 kbd, in caz contrar
acesta nu va functiona corespunzator.

Stare CAN Bus si numarul de erori
Sunt posibile patru stari ale CAN Bus:

e Activa — CAN Bus functioneaza fara probleme.
® Pasiva — S-au inregistrat erori pasive.

® Avertizare — S-au inregistrat erori de avertizare pe
magistrala.

Oprita — S-au Tnregistrat erori de oprire magistrala.

Daca intervine vreuna dintre aceste erori, displayul va
inregistra de cate ori au aparut acestea.

Numar erori pasive

® Daca numarul este peste zero inseamna ca un
controler de pe CAN Bus nu a receptionat toate
mesajele. Este posibil sa se fi pierdut informatii
importante. Aceasta se datoreaza cel mai probabil
unei suprasolicitari a CAN Bus.

Numar de avertismente pe magistrala

® Daca numarul este peste zero, inseamna ca un
controler de pe CAN Bus are probleme.

Numar de intreruperi pe magistrala

® Daca numarul este peste zero, inseamna ca un
controler de pe CAN Bus are probleme. Acesta nu a
primit un anumit numar de mesaje si nici nu mai
primeste mesaje. S-au pierdut informatii importante.
Cel mai probabil apare in combinatie cu o
suprasolicitare a CAN Bus.

Numar de erori de depagire

e Numarul de erori de depasire indica faptul ca
aplicatiile sau controlerele de pe CAN Bus
receptioneaza mesajele mai repede decat le pot
procesa. Aceasta duce la mesaje lipsa si la probleme
de functionare a sistemului. Cel mai probabil apare in
combinatie cu o suprasolicitare a CAN Bus.

Reteaua

Fereastra Retea afiseaza valorile masurate de
diagnosticare pentru modemul JDLink, conexiunea de
retea si o carteld SIM detinuta de client.

Modemul JDLink este unul dintre componentele
principale care asigura solutii de telematica John Deere,
precum JDLink, Service ADVISOR Remote si Acces de
la distanta la afisaj John Deere (RDA).

Modemul JDLink este un modul care include firmware,
un modem celular si un dispozitiv SIM. Acesta trimite si
primeste date si mesaje prin retelele celulare.
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Acces de la distanta la afisaj necesita o conexiune
celulara continua pentru a functiona. JDLink nu necesita
0 conexiune celulara continua, deoarece modemul
JDLink poate stoca date timp de pana la 1000 de ore.

Informatii magistrala Ethernet

Optiunea Informatii magistrala Ethernet afiseaza
problemele de conexiune diagnosticate pentru toate
unitatile de control din reteaua Ethernet.

NOTA: G5 Display acceptd numai porturile hardware
ETH100-1 si ETH100-2.

Elementele afisate la Informatii magistrala Ethernet:
® Stare conexiune Ethernet — afiseaza daca refeaua
este conectata sau nu.

® Adresa internet — afiseaza adresa IP atribuita sau
statica utilizata de dispozitiv.

® Pachete transmise — numarul de pachete transmise
de la pornirea afisajului.

® Pachete primite — numarul de pachete primite de la
pornirea afisajului.

® Froare pachete — numarul de pachete deteriorate
sau formatate necorespunzator, primite de la
pornirea afisajului.

® Pierdere pachete — numarul de pachete care au fost
pierdute Thainte sa ajunga la destinatie.

® Vitezd — viteza refelei Ethernet conectate.
® Numar de dispozitive conectate — Numarul de unitaj

de control cu adrese IP pe care afisajul le vede pe
retea.

® Deconectari — numarul de deconectari de la pornirea
afisajului.

Ascundere Centru de diagnosticare

PC15331—UN—08JUL13

Ascundere Centru diagnosticare

Afisajul este setat pe modul de diagnosticare atunci
cand este selectata o unitate de control. Selectafj
Ascundere centru de diagnosticare pentru a minimiza
aplicatia si a reveni la pagina principala.

Butonul de ascundere este util pentru accesarea unei
alte parti a displayului in timpul procedurii de calibrare.
Pentru a reveni la aceeasi pagind de diagnosticare,
selectati aplicatia Centru de diagnosticare din meniu.

NOTA: Nu este recomandatd ldsarea afisajului in modul
de diagnosticare, deoarece aceasta se poate
rasfrdnge negativ asupra functionarii.

Dezactivati modul de diagnosticare prin inchiderea
paginii unitatii de control.

ch177nn,1737363316123-58-200CT25
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Recuperarea sistemului

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

/IN: TRW8235RL9IF123456
PIN: PCG5MUATO0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

A—Recuperare cod PIN

Procesul de recuperare a sistemului incearca sa
protejeze si sa salveze datele utilzatorului. Procesul de
recuperare a sistemului se initiaza atunci cand sistemul
detecteaza un conflict care ar putea sa corupa funcitiile
tinta.

Atunci cand afigajul intra pentru prima data in
recuperarea sistemului, pe ecran se declanseaza un
cronometru de 30 de secunde pentru recuperarea
sistemului. Pentru a proceda la recuperarea sistemului,
contactati un distribuitor John Deere si furnizati PIN-ul
de recuperare (A).

Daca se permite expirarea temporizatorului, afisajul va
reveni la functionarea normala. Daca acest ecran
persista, contactati un distribuitor John Deere si furnizati
PIN-ul de recuperare (A).

ZIDXK1X,1770631650933-58-09FEB26

PC620654—UN—14MAY24
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Mesaje AutoTrac decuplat asemenea, se afiseaza mesaje referitoare la motivul

Mesajele AutoTrac decuplat — De fiecare dati cand pentru care AutoTrac nu s-a cuplat. Mesajele de
AutoTrac este decuplat, doud tonuri de avertizare sunt decuplare sunt afisate timp de 7 secunde si apoi dispar.

urmate de o alerta care explica motivul decuplarii. De

Mesaje AutoTrac decuplat
Codul Mesaj
702752.00 Nu a fost verificat nimic
702752.01 Volan deplasat
702752.02 Viteza rotilor este prea mica
702752.03 Viteza rofilor este prea ridicata
702752.04 Treapta de viteza nevalida
702752.05 Numarul urmelor de ghidare schimbat
702752.06 Fara GPS pe frecventa duala
702752.07 SSU are coduri DTC active
702752.08 Ultima tranzitie reusita
702752.09 Mesaje GSD incorecte
702752.10 Fara urmarire paralela
702752.11 Card cu Cheie Absent
702752.12 Eroare de cap-compas prea mare
702752.13 Eroare laterala prea mare
702752.14 Comutatorul de prezenta a operatorului este deschis
702752.15 Temperatura uleiului prea scazuta
702752.16 TCM absent
702752.17 Codul de activare este incorect
702752.18 Modul de diagnosticare controleaza supapa
702752.19 Comutatorul hederului combinei oprit
702752.20 Selectorul de regim de camp/rutier al combinei este pornit
702752.21 Tensiune instabila
702752.22 AutoTrac activ in marsarier prea mult timp
702752.23 AutoTrac activ prea mult timp sub pragul minim de viteza
702752.24 Curbura prea mare
702752.25 Masina nu se deplaseaza pe directia inainte
702752.26 Tensiune ELX redusa (oprire)
702752.27 Date incorecte privind treapta de viteza
702752.28 Date incorecte privind comutatorul de reluare
702752.29 Mesajul de la comutatorul de contact nu este valid
702752.30 Comutatorul AutoTrac SPFH/ghidare pe randuri este oprit
702752.31 Comutatorul de oprire rapida al combinei autopropulsate pentru furaje este pornit
702752.32 AutoTrac nu este validat
702752.33 Se adopta linia
702752.34 Urmarire pe linie
702752.35 Directie necunoscuta
702752.36 Tranzitie la GPS prea mare
702752.37 Tn afara randului
702752.38 S-a depasit timpul alocat pentru functionarea inertiala a senzorului
702752.39 Secventa de mesaj incorecta
702752.40 Masina nu poate realiza curbura comandata a urmei de ghidare
702752.41 Viteza masinii data de GPS nu corespunde cu viteza masinii de la nivelul rotilor
702752.42 Curbura curenta neconcordanta
702752.43 Masina este in pozitia de parcare
702752.44 S-a depasit timpul alocat mesajului pentru comenzile directiei auxiliare
702752.45 S-a depasit timpul alocat mesajului de stare a directiei auxiliare
702752.46 Date incorecte privind comutatorul de prezenta a operatorului
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702752.47 Date incorecte privind numarul de identificare a vehiculului
702752.48 Date incorecte privind ampatamentul
702752.49 S-a depasit timpul alocat mesajului informativ TCM
702752.50 S-a depasit timpul alocat mesajului privind automatizarea masinii
702752.51 S-a depasit timpul alocat mesajului privind rata de ruliu/deriva a masinii
702752.52 S-a depasit timpul alocat mesajului privind viteza/directia de la nivelul roftilor
702752.53 S-a depasit timpul alocat datelor de urme de ghidare
702752.54 Defectiune necunoscuta la unitatea de control al directiei
702752.55 Temperatura AutoTrac Universal in afara intervalului
702752.56 AutoTrac activ prea mult timp cu directia pe patru rofti
702752.57 Masina in modul de actionare oblica a directiei
702752.58 Nu se permite autorizarea
702752.62 Rezervat
702752.63 Nicio actiune necesara
Ct47125,1705350329514-58-05MAY 25
Depanarea Urmarire in exteriorul curbei: AutoTrac functioneaza

NOTA: AutoTrac a fost reglat pentru a functiona bine in
majoritatea conditiilor de pe camp impreuna cu
diverse instrumente. Cu toate acestea, pentru
conditiile care nu sunt normale, am inclus optiunea
Setari avansate, pentru a permite operatorului
reglarea fina a sistemelor pentru anumite conditii
de camp si instrumente. Reglarea sensibilitatii
directiei trebuie incercata inainte de utilizarea
pasilor din scenariile de mai jos.

Verificati si rezolvati celelalte probleme inaintea reglarii.
Efectuati verificarile mecanice si calibrarile necesare
prin intermediul masinii asociate. Daca acest pas nu
este efectuat, pot aparea defectiuni ale masinii, sau
operatorul isi poate irosi timpul regland un sistem care
nu poate fi reglat.

Miscare excesiva a rotilor: Performantele generale ale
AutoTrac sunt acceptabile, insa rotile se misca rapid Tn
ambele sensuri.

Serpuire agresiva: Prin observarea partii frontale a
masinii se detecteaza o miscare continua Tnainte si
fnapoi. Se observa miscarea, dar eroarea de deviere de
la urma afigata pe afisaj (distanta fata de linia A-B) este
frecvent relativ mica.

Serpuire lenta: Performanta AutoTrac pare sa fie lenta
in cazul incercarii de a ramane pe linie si deviaza lent
dintr-o parte in alta.

Achizitie lenta a liniei: AutoTrac pare sa fie lent in
timpul achizitiei liniei. Tractorul ramane decalat intr-o
parte fata de linie pe un interval lung de timp inainte de
a se alinia.

Achizitie agresiva a liniei: AutoTrac depaseste linia si
continua sa compenseze excesiv in timpul achizitiei,
ceea ce duce la frecventa ridicata si serpuire stransa in
timpul achizitjilor.

lent pe urmele curbe, ceea ce duce la o serpuire lenta in
jurul liniei dorite. Aceasta linie se afla deseori in afara
curbei dorite.

Urmarire in interiorul unei curbe: AutoTrac face
corectii rapide si de frecventa ridicata in modul Urmarire
curbe, ceea ce duce la o serpuire stransa sau la
deplasarea in interiorul caii dorite.

NOTA: Pentru tehnici de depanare, consultati fisierele
de asistenta pe ecran.

Reglare generala
Recomandari de reglare:

® Sensibilitate directie: Setati valoarea la 70 Thainte de
a face alte reglari. Ajustati in incremente de 10.

e Urmarire sensibilitate linie: Ajustati Tn incremente de
20.

e Cap-compas sensibilitate linie: Ajustati in incremente
de 10.

® Avans cap-compas: Ajustati in incremente de 10.

e Viteza de reactie a directiei: Ajustati in incremente de
10.

® Sensibilitate achizitie: Ajustaii in incremente de 20.
® Sensibilitate curba: Ajustati in incremente de 20.

Cate o valoare pe rand: Incercati s& reglati setarile in
conditiile problematice de pe camp cu AutoTrac activ
efectuand pasii urmatori:

1.Incepeti cu setérile implicite din fabrica. Valoarea
Sensibilitatii directiei se coreleaza cu valoarea de pe
fila Vizualizare ghidare. Incercati sa folositi o valoare
pentru aceasta setare similara conditiilor de
functionare (70 pentru beton, 100 pentru majoritatea
conditiilor si 120 pentru teren moale). Este posibil sa
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fie necesara modificarea acestei valori dincolo de
setarile sugerate.

2.Cu AutoTrac activ in conditiile problematice (viteze,
teren, configurare pneuri etc.), mariti/reduceti
valoarea pentru Cap-compas sensibilitate linie cu un
factor de 10.

3.Daca modificarea de la Cap-compas sensibilitate
linie nu are efect pentru rezolvarea problemei,
resetati parametrul Cap-compas sensibilitate linie.
Mariti sau reduceti valoarea Avans cap-compas in
modul indicat la pasul anterior.

4.Daca niciunul dintre pasii anteriori nu este eficient,
resetati Avans cap-compas si mariti sau reduceti
valoarea de la Viteza de reactie a directiei in modul
indicat la pasul anterior.

Combinarea setarilor: Daca procedura de mai sus nu
duce la performante satisfacatoare si odata ce
operatorul s-a familiarizat cu modul in care parametrii
modificad performantele AutoTrac, incercati combinatii
diferite de parametri cu AutoTrac activ.

Expert Diagnostice ghidare

Select Issue

AutoTrac Health .

Please select the AutoTrac™ Issue you are
experiencing.

Guidance \ %

Dlagnostics Wizard |

() Poor Track Acquisition

() Wide or Marrew Guess Rows Pass to Pass
)] Track Oscillation [$-ing)

@) Excessive Wheel Motion

Note: Select "Next” to continue.

PC689866—UN—26SEP25
Fila Expert diagnosticare ghidare

Expertul Diagnosticare ghidare asigura depanarea pas
cu pas pentru problemele comune de ghidare.

NOTA: Expertul Diagnosticare ghidare este disponibil
numai pentru utilajele cu o configuratie AT2 a
sistemului AutoTrac. Aceste informatii sunt
disponibile pe pagina Stare AutoTrac, la sistemul
AutoTrac —» Modul AutoTrac.

Selectati butonul radio corespunzator problemei cu care
va confruntatj:

® Achizitie slaba a urmelor de ghidare — fie utilajul
ramane mult timp pe o parte a liniei inainte de a se
alinia, fie depaseste linia si continua sa
supracompenseze in timpul achizitiei.

e | atirea/ingustarea randurilor de supozitie de la o
trecere la alta — exista o spatiere inconsecventa intre

curse, dar spatierea raméane neclara pentru intreaga
cursa, rezultand un decalaj constant pentru intreaga
cursa.

S-ing — prin observarea pariji frontale a utilajului se
detecteaza o miscare continua in ambele sensuri.
Deplasare excesiva a rotilor — performantele
generale ale AutoTrac sunt acceptabile, insa rotile se
misca rapid in ambele sensuri.

ct47125,1705350329386-58-010CT25
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Depanarea cu ghidarea activa a
instrumentului

John Deere Active Implement Guidance

Pentru a impiedica devierea instrumentului Tn timpul
intoarcerilor la capat de rand cand funcijile John Deere
Active Implement Guidance si Automatizarea
intoarcerilor AutoTrac sunt active, reglati urmatoarele
setari:

Unitatea de control al aplicatiei 1100 (UCC1)

AutoTrac Only -~
o

AT + Imp Work State

PC27869—UN—28FEB20

A—AT + starea de functionare a instrumentului

1. Selectati unitatea de control al aplicatiei 1100 din
aplicatia ISOBUS VT.

2. Selectati butonul Configurare directie instrument sau
Configurare controler deplasare instrument.

3. Selectati "AT + stare functionare instrument" (A) din
meniul vertical, setarea Cerin{a pentru activare.

Unitatea de control al aplicatiei 1100 (UCC2 S.N.
PCXL01C201000-)

Row Entry

Resume Switch Behavior

Engage All a | Engages both machine guidance and implement
W | automation with one press,

Row Entry Mode

RowSense _a | Initial operating mode when first engaged
-

Auto switch to RowSense
v Use performance tuning to adjust ransition threshold,

3‘ ; Disengage steering when work recording off

Use to prevent steering while implement is raised,

Signal State

Coverage o
B CAN 0

Row Exit
Stay On

Active Implement Guidance will stay on and track the current guidance line even
il AutoTrac disengages, until the selected rack number changes.

a

[
PC28809—UN—20SEP22

A—Caseta de bifare Dezactivare directie

1. Selectatii unitatea de control al aplicatiei 1100 din
aplicatia ISOBUS VT.

2. Selectati tasta soft Ghidare instrument activa.

3. Selectati optiunile de automatizare in fila
Configurare.

4. Selectaii caseta "Dezactivaii directia cand
inregistrarea lucrarilor este oprita" (A).

ct47125,1705351301467-58-24SEP25
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intretinere si calibrari

&

PC28795—UN—29AUG22
Intretinere gi calibréari

Aplicatia Intretinere si calibréri permite operatorului s&
seteze intervalele de service si sa efectueze calibrari ale
componentelor masinii.

Navigati la Intretinere si calibrari

1. Selectati Menu (Meniu).

2. Selectati pagina Setari tractor.

3. Selectati aplicatia Intretinere si calibrari.

ch177nn,1661764883601-58-29AUG22

Verificari de service

NOTA: Disponibilitatea caracteristicii Verificari de
service depinde de optiunile de achizitie.

Efectuati verificarile de service cu masina la nivelul
solului si motorul oprit. Pentru valori exacte, asteptati cel
putin 40 de minute dupa oprirea motorului Thainte de
verificarea nivelurilor de lichid.

O lumina indica starea unui punct de service al masinii.

® | umina verde — Nivel normal
® | umina rosie — Nivel mare sau mic

Sunt disponibile urmatoarele puncte de verificare:

20 &

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Nivelul Uleiului de Motor
B—Nivelul Lichidului de Racire a Motorului

® Nivelul Uleiului de Motor (A)
® Nivelul lichidului de racire a motorului (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-58-07APR17

Intervale de servisare

Intervalele de servisare sunt mementouri pentru
intretinerea regulata ce trebuie efectuata la o masina.

Selectati butonul de Adaugare interval de servisare

pentru a crea un nou interval de servisare. Poate fi
adaugat un numar nelimitat de intervale de servisare.

Odata ce un interval de servisare este creat, este
adaugat la lista si afisat cu numele, timpul trecut si
marimea intervalului.

e Operatorul selecteaza numele pentru a identifica
intervalul de servisare specific.

e Timpul trecut indica numarul de ore de la resetarea
intervalului de servisare.

® |ntervalul este numarul de ore dintre fiecare
servisare.

Intervalele sunt sortate in ordinea crescéatoare a duratei
pana la scadenta. Acestea sunt sortate apoi dupa
nume, in ordine alfabetica, cu prioritate pentru numere.

Cu douazeci de ore inainte de scadenta intervalului de
servisare, sistemul va informa operatorul ca in curand
va trebui efectuata servisarea la masina. Dupa
confirmarea mesajului, sistemul va informa operatorul
cu privire la activitatea de service respectiva la fiecare
pornire pana la resetarea intervalului de servisare.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-58-23DEC15

Calibrari

Folositi aceasta aplicatie pentru a efectua calibrarea
patinarii rotii si calibrarea radarului.

Calibrare Radar

W

Calibrare Radar

PC23946—UN—22MAR17

Un dispozitiv radar trebuie calibrat la prima instalare pe
masina sau daca exista o diferenta intre viteza indicata
de radar si viteza de deplasare reala la operarea fara
fncarcatura pe o suprafata dura.

NOTA: In conditii de vant, obiectele in miscare precum
frunzele, praful sau pietrisul pot cauza o viteza
inexacta indicata de radar.

Calibrare Patinare Roti

&6,

PC23947—UN—22MAR17
Calibrare Patinare Roti

Calibrati alunecarea rotilor daca este o nepotrivire intre
viteza radar si viteza rofilor la functionarea fara sarcina
pe o suprafata solida.
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Efectuati calibrarea in timpul deplasarii cu masina
descarcata pe o suprafata solida, uscata, curata si
dreapta.

NOTA: Calibrarea patindrii rotii este disponibild numai la
un dispozitiv radar conectat gi calibrat.
Asigurati-va ca viteza radar este precisé inainte de
a efectua calibrarea alunecairii rotilor.

AL70325,0000465-58-18DEC17
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Curatarea Afisajului

IMPORTANT: Curatati intotdeauna ecranul afigajului
cu alimentarea oprita. Curatarea ecranului in
timpul functionarii poate duce la selectarea
accidentala a butoanelor.

Pentru a curata displayul, opriti-i si stergeti ecranul cu o
carpa moale, umezita cu un produs de curatare fara
amoniac, de exemplu un produs de curatare John
Deere pentru sticla sau universal.

DX,PC,CLEAN,DISP-58-210CT16

Resetarea la valorile implicite din fabrica

PC20398—UN—09DEC14

Setéri Manager de figiere

Selectati Setari in partea de sus a aplicatiei Manager de
fisiere pentru a deschide ecranul de Resetare la datele
implicite.

Efectuati o resetare la datele implicite cand afisajul este
transferat intre utilizatori. Procesul elimina toate datele
utilizatorului de pe afisaj si nu poate fi anulat. Datele
utilizatorului includ datele de configurare si
documentatie, informatiile de ghidare, totalurile si
amplasarile personalizate ale paginilor de rulare.
Licentele, setarile de limba si setérile regionale nu sunt
resetate. Dupa resetare, este necesara o repornire.

Resetarea la datele din fabrica trebuie efectuata la un
afisaj CommandCenter G5 Tnainte de a vinde masina.

Resetarea la datele implicite trebuie efectuata pe un
afisaj universal G5 inainte de a vinde afigajul.

Meniu

1. Selectati Meniu.

PC28961—UN—24APR23

2. Selectati fereastra Sistem.

Machine Settings »

Applications >

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Fereastra Sistem

3. Selectati Manager de fisiere.

PC28785—UN—29AUG22
Manager de fisiere

4. Selectati Setari.

Setari

PC28970—UN—24APR23

5. Selectati fereastra Setari.

4 Settings

PC29090—UN—08MAY23
Fereastra Setari

6. Selectati inceperea resetarii la valorile implicite.

Begin Factory Reset
L J

PC29091—UN—08MAY23
7. Urmati instructiunile de pe ecran.

ch177nn,1660729958790-58-150CT25
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