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Uvod

Predmluva

DEKUJEME VAM, Ze jste si zakoupili produkt John
Deere.

Peslivé si PRECTETE TUTO PRIRUCKU a seznamte
se se spravnym pouzivanim a udrzbou vaseho
produktu. V opacném pfipadé muze dojit k vaznému
urazu osob nebo k poskozeni zafizeni. Tento navod k
obsluze a vystrazné Stitky umisténi na produktu mohou
byt k dispozici i v jinych jazycich. Objednavku naleznete
na www.techpubs.deere.com (zemédélska technika &
Zahradni, komunalni a golfova technika / JDPS), www.
johndeeretechinfo.com (stavebni technika & Lesni
technika) nebo u svého prodejce John Deere.

TUTO PRIRUCKU JE TREBA POVAZOVAT za
nedilnou souc¢ast vaseho produktu a pfi prodeji produktu
musi zUstat pfilozena.

HODNOTY VELICIN uvedené v tomto navodu k pouZiti
jsou uvedeny v metrickych i angloamerickych
jednotkach. Pouzivejte jen spravné dily a spojovaci
material. Na metrické Srouby, pfip. palcové Srouby jsou
nezbytné rozdilné klice.

Oznaceni stran VPRAVO a VLEVO se vztahuje ke
sméru jizdy stroje nebo naradi vpred.

IDENTIFIKACNI VYROBNI CISLA (P.I.N.) SI ZAPISTE
na pfislusné misto v navodu k obsluze. Zaznamenejte
vSechna Cisla pfesné. V pfipadé kradeze produktu se
mohou tato Cisla stat dilezitym pomocnikem v patrani.
Kromé toho Vas prodejce produktil John Deere bude
tato Cisla potfebovat pfi vyfizovani Vasi objednavky
nahradnich dild. Zalohu identifikacnich Cisel si ulozte na
bezpecném misté mimo stroj nebo mimo tento produkt.

ZARUKA je poskytovana jako sougast podptrného
programu spole¢nosti John Deere pro zakazniky, ktefi
provadeéji obsluhu a udrzbu stroje podle pokyn(l v tomto
navodu k obsluze. Zaruéni podminky jsou popsany na
zarucnim listu nebo prohlaseni, které obdrzite od svého
prodejce.

Tato zaruka vam zajistuje, ze spole¢nost John Deere
bude podporovat své vyrobky v pfipadé, Ze se u nich v
zarucni dobé vyskytnou zavady. Za uréitych podminek
poskytuje spole¢nost John Deere rovnéz moznost
zdokonaleni vyrobku v misté pouzivani, ¢asto

Ochranné znamky

bezplatné, a to i pokud jiZ zaru€ni doba vyrobku
uplynula. Pokud je s vyrobkem zachazeno nespravnym
zpusobem, nebo pokud byl upraven mimo specifikace
vyrobce, zaruka pozbyva platnost a zdokonaleni
vyrobku maze byt odepreno.

Pokud nejste pavodni vlastnik tohoto produktu, ve
vlastnim zajmu se obratte na svého mistniho prodejce
produktd John Deere a sdélte mu vyrobni Cislo stroje.
Spole¢nost John Deere vas tak mlze snadnéji
informovat o rliznych zalezitostech a zdokonalenich
svych vyrobkd.

DX,IFC,PRE-16-24SEP25

John Deere je vam k sluzbam

TS201—UN—15APR13
Spokojenost zakaznikl je pro spole¢nost John Deere
dalezita.
Nasi prodejci usiluji o to, aby vam poskytovali dily
a sluzby vc€as a efektivné:

* Nahradni dily pro udrzbu a servis vaseho zafizeni.

* VySkoleni servisni technici a nastroje pro diagnostiku
a opravy vaseho zafizeni.

» K dispozici jsou nahradni dily John Deere,
servisni sluzby a informace pro udrzbu nebo
opravy. DalSi informace najdete na adrese deere.
com nebo deere.ca.

DX,IFC,JDS-16-30SEP25

Ochranné znamky

AutoTrac™

Ochranna znamka spole¢nosti Deere &amp; Company

CommandCenter™

Ochranna znamka spole¢nosti Deere &amp; Company

FurrowVision™

Ochranna znamka spole¢nosti Deere &amp; Company

GreenStar™ Ochranna znamka spolecnosti Deere &amp; Company
iGrade™ Ochranna znamka spolecnosti Deere &amp; Company
iPad™ Ochranna znamka spolec¢nosti Apple

iTEC™ Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company
JDLink™ Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company




Uvod

John Deere Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company
RowSense™ Ochranna znamka spolecnosti Deere &amp; Company
SeedStar™ Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company
Sluzba ADVISOR™ Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company
StarFire™ Ochranna znamka spolec¢nosti Deere &amp; Company
Voyager® Ochranna znamka spole¢nosti ASA Electronics

ch177nn,1658757772656-16-23MAY25

Pouziti displeje a vystaveni vlivim

DULEZITE: Displej John Deere G5e
CommandCenter nedistéte tlakové ani
neponofrujte.

Univerzalni displeje John Deere G5e CommandCenter
a souvisejici konektory, pokud jsou pfipojeny nebo
zapojeny, jsou odolné proti vniknuti vody a prachu
stupné IP65, aby odolaly podminkam, které se obvykle
vyskytuji v zemé&dé&lskych aplikacich. Displej umozZriuje
pouZziti v oteviené nebo uzaviené kabiné. Méli byste se
vyhnout extrémnim podminkam, napfiklad tlakovému
myti nebo ponofeni displeje. Pokud stroj nepouzivate,
demontujte z né&j displej, aby se zabranilo delSimu
vystaveni pusobeni vnéjSich zivla.

¢ch177nn,1676275764495-16-04MAR25

Knihkupectvi s technickymi informacemi o
produktech John Deere

V disledku zmén produktu, ke kterym doslo az po
vytisténi, nemusi byt v tomto dokumentu piné
predstavena funk&nost produktu. Pfed zahajenim prace
si prectéte nejnovéjsi navod k obsluze. Chcete-li ziskat
svou kopii, navstivte prodejce nebo stranky techpubs.
deere.com.

CZ76372,000071F-16-04AUG25

Navod k obsluze na obrazovce

Navod k obsluze displeje G5 je dostupny na displeji v
aplikaci Centrum napovédy. Viz napovédu na displeji v
Casti Uvod k displeji.

AL70325,000063C-16-04MAR25

Stazeni aktualizaci softwaru

Ovérte, zda je software displeje aktualizovan na
nejnové;jsi stav. Aktualizace softwaru Ize stahovat z:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-16-17JUN14
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Bezpecnost

Rozliseni bezpec¢nostnich informaci

T81389—UN—28JUN13
Tento symbol upozorfiuje na nebezpeci. Uvidite-li na
stroji nebo v tomto navodu tento vystrazny symbol,
davejte pozor, protoze hrozi potencialni riziko
zpusobeni zranéni.

Dodrzujte doporu¢ena opatieni a zasady bezpecnosti
pfi praci.

DX,ALERT-16-030CT22

o

VYZNAM VYSTRAZNYCH NAPISU

w r

A\ NEBEZPECI

A VAROVANI

A POZOR

NEBEZPECI; Vystrazny napis NEBEZPECI oznaduje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabranéno — bude mit za nasledek umrti nebo vazné
poranéni.

VAROVANI; Vystrazny napis VAROVANI oznaduje
nebezpecénou situaci, kterd — pokud ji nebude
zabranéno — by mohla mit za nasledek umrti nebo
vazné poraneéni.

POZOR; Vystrazny napis POZOR oznacuje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabradnéno — by mohla mit za nasledek drobné nebo
stfedné zavazné poranéni. Napis POZOR také muze
upozorfiovat na nebezpecné postupy souvisejici s
udalostmi, které mohou vést ke zranéni osob.

Vystrazné napisy NEBEZPECI, VAROVANI nebo
POZOR se pouzivaji spolecné s vystraznymi symboly.
Heslo NEBEZPECI oznaduje nejvazngéjsi riziko.
Vystrazné znacky NEBEZPECI a VAROVANI jsou

umistény v blizkosti zdroji nebezpedi. Vystrazné
znacky typu POZOR udavaji obecné zasady
bezpecnosti. Oznacteni POZOR upozorriuje také na
bezpelnostni pokyny v této pfirucce.

DX,SIGNAL-16-050CT16

Dodrzovani bezpeénostnich pokynt

TS201—UN—15APR13
Peclivé se seznamte se vSemi bezpecnostnimi pokyny v
tomto navodu a s bezpecnostnimi Stitky na stroji.
Udrzujte vystrazné znacCky v dobrém stavu. Schazejici
nebo podkozené bezpecnostni Stitky vyménte.
Zajistéte, aby nové komponenty zafizeni a nahradni dily
byly opatfeny spravnymi bezpeénostnimi Stitky.
Nahradni bezpecnostni Stitky jsou k dostani u
autorizovaného prodejce produkti John Deere.

Pro dily a sou¢asti dodavané jinymi dodavateli mohou
byt k dispozici dalSi bezpe&nostni informace, které
nejsou uvedeny v tomto navodu k obsluze.

Naucte se, jak spravné obsluhovat stroj a jak spravné
pouzivat ovladaci prvky. Nedovolte, aby stroj pouzivala
osoba bez zaSkoleni.

Udrzujte vozidlo v dobrém provoznim stavu.
Nepovolené zmény provedené na stroji zhorsuji jeho
funkce, snizuji bezpecnost provozu a zkracuiji zivotnost
stroje.

Nerozumite-li jakékoli ¢asti tohoto navodu a
potfebujete-li pomoc, kontaktujte prosim
autorizovaného prodejce produktt John Deere.

DX,READ-16-01AUG22
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Bezpecné provadéni udrzby

TS218—UN—23AUG88
Pfed zacatkem prace se dukladné seznamte
s postupem udrzby. Pracujte na Cistém a suchém misté.

Nikdy nepromazavejte, neprovadéjte udrzbu ani
nesefizujte vozidlo, které je v pohybu. Ruce, nohy i odév
udrZujte v dostateéné vzdalenosti od pohyblivych
soucasti. Zastavte vSechna hnaci Ustroji a pomoci
ovladacich prvkd odtlakujte potrubi a hadice soustavy.
Spustte nafadi na zem. Zastavte motor a zajistéte stro;.
Vyjméte klicek ze spinaci skfifky, pokud je sou&asti
vybavy, odpojte akumulator a nechejte stroj
vychladnout.

Dily stroje, které musi byt pfi udrzbé zvednuty, zajistéte
pevnymi podpé&rami.

Vzdy dbejte na dobry stav a odborné provedenou
montaz vSech dilll. PoSkozené ¢asti okamzité opravte.
Opotfebené nebo poskozené dily vymérite. Odstrarite
vSechny nanosy mastnoty, oleje nebo bahna.

U zafizeni s vlastnim pohonem odpojte pfed
nastavovanim elektrické soustavy nebo svareni na stroji
zemnici kabel baterie (-).

Dfive nez zahdjite servis elektrického systému nebo
svareni na stroji, odpojte kabelové svazky u vle¢eného
naradi.

Pad pfi ¢isténi nebo jinych pracich ve vyskach mlze
vést k vaznému poranéni. Pro snadny pfistup ke
kazdému mistu montaze pouzijte zebfik nebo ploSinu.

Pouzivejte pevné a bezpecné opérné body pro ruce a
nohy.

DX,SERV-16-20JAN26

Spravné pouzivani stupacek a madel

T133468—UN—15APR13

Zabrarite padu. PFi nastupovani a vystupovani budte
otoCeni ke stroji. Udrzujte tfibodovy kontakt se
stupackami, madly a zabradlim.

Dbejte zvlast velké opatrnosti v kluzkych podminkéch
pfi vyskytu bahna, snéhu a vlhkosti. Udrzujte stupacky
Cisté, zbavené mazacich tukd a olejd. Nikdy
neseskakujte ze stroje. Nikdy nevystupujte na stroj ani
nesestupujte ze stroje, je-li v pohybu.

DX,WW,MOUNT-16-120CT11

Bezpecéna manipulace s elektronickymi
soucastkami a konzolami

K—

TS249—UN—23AUG88
Pad béhem montaze nebo demontaze elektronickych
soucasti namontovanych na zafizeni mize byt pfi¢inou
vazného poranéni. Pro snadné dosaZeni na kazdé
montézni misto pouZivejte Zebfik nebo plosinu.
Pouzivejte pevné a bezpecné opéry hornich a dolnich
koncetin. Nemontujte ani nedemontujte soucasti
v mokrych ani mrazivych podminkach.

Pokud montujete nebo opravujete zakladnovou stanici
RTK na v&Z nebo jinou vysokou konstrukci, pouZivejte
horolezce s osvéd&enim.

Pokud montujete nebo opravujete stozar GPS pfijimace
vyuzivaného pro nafadi, pouzivejte spravné techniky
zvedani a spravné ochranné vybaveni. Stozar ma

02A-2



Bezpecnost

velkou hmotnost a obtizné se s nim manipuluje. Pokud
neni montazni misto pfistupné ze zemé nebo servisni
plosiny, je nutna pfitomnost dvou osob.

DX, WW,RECEIVER-16-24AUG10

Spravné pouzivani elektronického displeje
Elektronické displeje jsou sekundarni zafizeni, ktera
pomahaji fidi€i provadét prace na poli, zvysuji jeho
komfort a zajiStuji zabavu. Displeje nabizeji Siroky
rozsah funkénosti, jsou vyuzivany v mnoha rdznych
systémovych aplikacich stroje a mohou byt vyuzivany
s ostatnimi sekundarnimi zafizenimi, jako jsou napf.
ruéni elektronicka zafizeni.

Sekundarni zafizeni je libovolné zafizeni, které neni
nutné k provozovani stroje v ramci jeho primarniho
uréeni. Za bezpelny provoz a fizeni stroje vzdy
odpovida Fidi€.

Aby béhem provozu stroje nedochazelo k uraziim:

o Nastavte displej do spravné polohy v souladu
s navodem k montazi. Zkontrolujte, ze je zafizeni
zajisténo a nepfekazi ve vyhledu Fidi¢e nebo pfi
obsluze ovladacich prvkl stroje.

® Nenechavejte se displejem rozptylovat. Zustante
pozorni. Vénujte pozornost stroji a sledujte okoli.

® Za pohybu stroje nemérite nastaveni ani
nepfistupujte k funkcim, které vyzaduji delsi
pouzivani ovladacich prvkil displeje. Nez se pokusite
o &innosti tohoto druhu, zastavte stroj na bezpe¢ném
misté a zaparkujte ho.

e Nikdy nenastavujte hlasitost tak silnou, abyste
neslyseli vnéjsi provoz a vozidla zachranné sluzby.

K zaijisténi bezpe&ného provozu mohou byt nékteré
funkce displeje neaktivni, dokud se neomezi pohyb
stroje nebo dokud nebude stroj zaparkovan. Zanedbani
bezpecénostni funkce mlze znamenat poruseni
pFislusnych pravnich pfedpisu a zpUsobit poskozeni,
vazné zranéni nebo smrt.

Funkce displeje pouzivejte, pouze pokud vam to
okolnosti dovoluji bezpe¢né a v souladu s poskytnutym
navodem. Béhem pouzivani sekundarniho zafizeni
vzdy dodrzujte pravidla silniéniho provozu, zakony
daného statu a mistni dopravni pfedpisy.

DX,ELEC,DISPLAY-16-13JAN15

Udrzujte bezpecnou vzdalenost od Zacich
valu

/

ES 118704

. ES118704—UN—21MAR95
Zaci lidta, Snek valu, pfihdnéc¢ a vélce vkladaciho ustroji
nelze pfi jejich &innosti dokonale zakrytovat. UdrzZujte
bezpelnou vzdalenost od téchto pohyblivych soucasti
stroje, pokud jsou v €innosti. Pfed zahajenim udrzby
nebo uvolhovanim stroje vypnéte hlavni spojku,
zastavte motor a vytahnéte klicek ze spinaci skfinky.

FX,CUT-16-21DEC90

Bezpecny provoz traktoru

Muzete snizit riziko nehod, pokud budete dodrzovat tato
jednoducha opatfeni:

® Pouzivejte svUj traktor pouze pro prace, pro které je
uréen, napfiklad taZeni, vle€eni, pohon a pfevazeni
riznych vyménnych pracovnich zafizeni ur¢enych
pro provadéni zemédélskych praci.

® Pracovnici obsluhy musi mit dusevni i télesné
schopnosti, které jim umozni nastupovani na
stanovisté obsluhy a/nebo pfistup k ovladacim
prvkim tak, aby byl stroj obsluhovan spravnym
a bezpenym zplsobem.

o Nikdy stroj neobsluhujte, jste-li rozptylovani, unaveni
nebo nezplsobili. Spravné ovladani stroje vyzaduje
plnou pozornost a bdélost pracovnika obsluhy.

® Tento traktor neni uréen pro pouziti jako rekreacni
vozidlo.

® Pfed ovladanim traktoru si pfectéte navod k provozu
a respektujte bezpeénostni instrukce v pfiru€ce a na
traktoru.

® P¥i praci s narfadim/prisluSenstvim, napfiklad pfi
praci s pfednim nakladadem, dodrZujte pokyny
k provozu a vyvazeni, které jsou uvedeny v navodu
k obsluze.

¢ Ridte se pokyny uvedenymi v navodu k obsluze
kterékoli z pfipojenych nebo viecenych strojii a
pFivésl. Kombinaci traktoru a stroje nebo traktoru a
pFivésu je mozné provozovat pouze za pfedpokladu,
Ze budou dodrZeny veskeré pokyny.

® Pfed nastartovanim motoru nebo pfed zahajenim
provozu se ujistéte, zda se na stroji, pfipojeném
naradi a v jejich blizkosti nevyskytuji Zadné osoby.
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e Béhem provozu dodrzujte drzte bezpeény odstup od
tfibodového zavésu a zavésu pro jednonapravovy
privés (pokud je soucasti vybavy).

® Ruce, nohy i odév udrZujte v dostateéné vzdalenosti
od pohyblivych soucasti.

Jizda stroje

® Je zakazano vystupovat na traktor nebo z ngj
sestupovat, je-li v pohybu.

® Pred fizenim vozidla je potfeba dokondit veSkera
pozadovana skoleni.

® Nepfevazejte na traktoru a na Zadném pracovnim
zafizeni déti a nepovolané osoby.

e Nikdy nejezdéte v traktoru jinak nez usazeni na
sedadle schvaleném spole¢nosti John Deere
a zajisténi bezpeénostnim pasem.

® Dbejte na to, aby byly na svém misté vSechny
ochranné kryty.

® P¥i praci na pozemnich komunikacich pouzivejte
vhodné vizudlni a akustické signaly.

® Pred zastavenim pfejedte ke krajnici pozemni
komunikace.

® P¥i zataCeni vzdy snizte rychlost, pouzivejte
jednotlivé brzdy, nizkou rychlosti se pohybujte také
kolem nebezpecnych mist na Clenitém terénu nebo
pfikrych svazich.

e Kdyz je pfipojené naradi pfili§ vysoko, je ohrozena
celkova stabilita.

® Pfed jizdou na silnici spojte brzdové pedaly
dohromady.

® P¥i zastavovani na kluzkém povrchu prerusované
seSlapujte brzdové pedaly.

® Pravidelné Cistéte blatniky a zastérky (lapace),
pokud jsou souéasti vybavy. Pfed jizdou po
pozemnich komunikacich odstrarite veskeré
necistoty.

Vyhfivané a odvétravané sedadlo fidie

¢ Nadmérné zahfivani sedadla mize zpusobit
poranéni obsluhy popalenim nebo poskozeni
sedadla. Pfi dlouhodobé&jSim pouzivani zahfivaciho
zafizeni sedadla, dbejte na to, aby se sniZilo
nebezpedi popaleni, zejména v pfipadé, Ze obsluha
nemUze pocitovat zmény teploty nebo bolest
pokozky. Na sedadlo nepokladejte pfedméty, které
mohou zpusobit pfehfivani sedadla (plachta, polstar,
povlak apod.).

Vleceni biemen

® P¥i tazeni a zastavovani s téZkym nakladem dbejte
zvySené opatrnosti. Brzdna draha se prodluzuje s
rostouci rychlosti jizdy, hmotnosti nakladu a na
svahu. Pfi taZeni pfivésu nebo navésu, ktery ma
pfili§ velkou hmotnost pro dany typ traktoru, nebo pfi
rychlé jizdé hrozi nebezpedi ztraty ovladatelnosti
traktoru.

® Pfizplsobte pojezdovou rychlost a zpUsob jizdy
celkové hmotnosti pfivésu/navésu a jeho nakladu.

® Pfipojte tazena nafadi pouze ke schvalenym
zavésum, aby nedoslo k pfevraceni traktoru vzad.

Parkovani a opusténi traktoru

® Pred vystoupenim z traktoru vypnéte SCV, odpojte
vyvodové hridele, zastavte motor, spustte naradi/
pfivés na zem, ovladaci zafizeni naradi/pfivésu
uvedte do neutralni polohy a bezpecné zaparkuijte,
vCetné pouziti parkovacich zarazek a parkovaci
brzdy. Jestlize nechavate traktor bez dozoru,
vytahnéte klicek (pokud je sou&asti vybavy) a traktor
zajistéte.

® Nechani zafazené rychlosti s vypnutym motorem
NEZABRANI traktoru v pohybu.

e Nikdy se nepfiblizujte k otaCejicimu se vyvodovému
hfideli ani k pracujicimu nafadi.

® Pred provadénim udrzby stroje pockejte na
zastaveni pohybu vSech soucasti.

Casté nehody

Nebezpec€ny provoz nebo nespravna obsluha traktoru
mohou vést k nehodam. Dbejte zvySené opatrnosti pfi
rizikovych innostech traktoru.

NejcastéjSi nehody souvisejici s provozem traktoru:

Pfevraceni traktoru

Srazkami s jinymi motorovymi vozidly

Nespravny postup pfi startovani

Zachyceni cizich pfedmét do vyvodovych hfideli
Pad z traktoru

Rozdrceni nebo pfitlaceni pfi manipulaci se
zavésnym zafizenim

DX,WW,TRACTOR-16-25NOV25

Bezpecna obsluha navadécich systému
Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pred
vjezdem na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci
systémy. P¥i jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte)
navadéci systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka pro pracovnika
obsluhy za u€elem ucinnéjSiho provadéni operaci
pFislusnych pfipadd pouziti. Za drahu a bezpecny
provoz stroje je vzdy odpovédny pracovnik obsluhy.
Navadéci systémy automaticky nedetekuji piekazky,
stroje ani jina vozidla a nezabrafiuji kolizim s nimi.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni stroje. K nim patfi mimo jiné
AutoTrac, iTEC, automatické otaceni AutoTrac,
AutoTrac Implement Guidance (pasivni), AutoTrac
Universal, Fidici jednotka AutoTrac, AutoTrac
RowSense a synchronizace stroju John Deere.
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Jak predchazet uraziim obsluhy a jinych osob:

Je zakazano vystupovat na stroj nebo z néj
sestupovat, je-li v pohybu.

Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
navadéciho systému.

- Pokud pouzivate systém iTEC, Automatizaci
otaceni AutoTrac nebo Navadéni nafadi AutoTrac
(pasivni), ujistéte se, ze byly definovany presné
hranice.

- Jestlize pouzivate aplikaci Synchronizace stroju
John Deere, zajistéte, aby domovsky bod
ovladaného stroje byl kalibrovan s dostate¢nou
vzdalenosti mezi stroji.

e Budte pozorni a sledujte okoli.
® Pfevezméte fizeni na volantu, pokud je nezbytné

pfedejit nebezpedi na poli, vyhnout se osobam,
zafizeni nebo jinym pfekazkam.

Pokud nizka viditelnost ovliviiuje vasi schopnost fidit
stroj a rozeznat osoby nebo prekazky v draze stroje,
zastavte provoz.

Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci
stroje a pfizplUsobte rychlost stroje.

ch177nn,1660716404585-16-23MAY 24

Spravné pouzivani bezpeénostniho pasu

TS1729—UN—24MAY13

Zajistéte, aby nedoslo ke zranéni rozdrcenim nebo ke
smrtelnému Urazu pfi pfevraceni stroje.

Tento stroj je vybaven konstrukci ochranného ramu
chraniciho pfi pfevraceni (ROPS). Pfi pouzivani
ochranného ramu ROPS POUZIVEJTE bezpeénostni
pas.

Uchopte sponu pasu a ovirite si bezpeénostni pas
kolem téla.

e Zasurite sponu do upinace. Ozve se cvaknuti.
e Tahem za sponu se ujistéte, zda je pas dikladné

upevnén.
Bezpec€nostni pas musi t&sné obepinat kycle.

Pokud montazni prvky, pfezka, pas nebo navijeci

zafizeni vykazuji stopy poskozeni, vymérite cely
bezpecénostni pas.

Zkontrolujte bezpec€nostni pas a jeho montazni prvky
alespon jednou ro¢né. Vénujte pozornost poskozeni,
jako napf. trhlinam, tfepeni, nadmérnému nebo
neobvyklému opotfebeni, blednuti nebo abrazi.
Nahrazujte pouze nahradnimi dily, které splfiuji
specifikace pro vas stroj.

DX,ROPS1-16-22AUG13

Bezpecné zaparkovani stroje

TS230—UN—24MAY89

NeZ zahdjite praci na stroji:

Spustte vesSkera nafadi na zem.

Zastavte motor a zajistéte stroj. Pfed ponechanim
stroje bez dozoru vytahnéte kli¢ek ze spinaci skfiriky,
pokud je soucasti vybavy.

e Odpojte uzemrovaci kabel akumulatoru.
e Zavéste na kabinu obsluhy tabulku "NEUVADET DO

CHODU".

DX,PARK-16-25NOV25

Sedadlo spolujezdce

TS1730—UN—24MAY13

Sedadlo spolujezdce, je-li ve vybavé, je uréené pouze
pro ucely zaskoleni obsluhy nebo provadéni diagnostiky
stroje.

DX,SEAT,NA-16-22AUG13
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Bezpecné ovladani automatizovanych
systémil naradi

PC13793—UN—25MAY 11
Nepouzivejte automatizované systémy naradi na silnici.
Pfed vjezdem na silnici vZdy vypnéte (deaktivujte)
automatizované systémy naradi. Pfi jizdé po silnici
nezapinejte (neaktivujte) automatizovany systém
naradi.

Automatizované systémy naradi slouzi jako pomucka
obsluhy za uéelem ucinngjsiho provadéni operaci na
poli. Za drahu stroje vZzdy odpovida obsluha.

Mezi automatizované systémy naradi patfi vSechny
aplikace, které automatizuji pohyb néfadi. Patfi mezi né
predevsim iGrade a aktivni navadéni nafadi (Active
Implement Guidance).

Jak pfedchazet urazim obsluhy a jinych osob:

® Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
automatizovanych systému.

e Budte pozorni a sledujte okoli.

® Pokud je nezbytné predejit nebezpeci na poli,
vyhnout se osobam, zafizeni nebo jinym pfekazkam,
pfevezméte Fizeni stroje.

® Pokud nizka viditelnost ovliviiuje vasi schopnost fidit
stroj a rozeznat osoby nebo pfekazky v draze stroje,
zastavte provoz.

ch177nn,1660716425482-16-17AUG22

Zabranéni kontaktu s kapalinami pod
vysokym tlakem

X9811—UN—23AUG88
Provadéjte pravidelnou kontrolu hydraulickych hadic —
minimalné jednou ro¢né — zda nedochazi k unikim, zda
nejsou zkrouceny, porezany, popraskany, odfeny,
vybouleny, zkorodovany, zda nejsou obnazeny draty
nebo zda nejsou jinak opotfebovany nebo poskozeny.

Sestavy opotifebovanych nebo poskozenych hadic
ihned vyménte a nahradte je dily schvalenymi
spole¢nosti John Deere.

Unikajici tlakova kapalina mlze proniknout pokozkou a
zpUsobit vazné zranéni.

Pfed rozpojovanim spoju odtlakujte hydraulicka a jina
potrubi. Pfed natlakovanim utahnéte vSechny spoje.
Netésnosti vyhledejte pomoci kusu lepenky. Chrarite
ruce a télo pfed ucinky kapalin pod tlakem.

V pfipadé nahodného vpichu vyhledejte okamzité
chirurgické oSetfeni.

DX,FLUID-16-05NOV25

Proctéte si navody k obsluze Fidicich
jednotek ISOBUS

Kromé aplikaci GreenStar Ize tento displej pouzivat jako
zobrazovaci jednotku pro libovolnou fidici jednotku
ISOBUS, ktera vyhovuje normé ISO 11783. Patfi sem
i schopnost ovladat naradi sbérnice I1ISO. Pfi tomto
zpUsobu pouziti jsou informace a fidici funkce uvedené
na displeji poskytované fidici jednotkou ISOBUS.
Odpovédnost za né nese vyrobce fidici jednotky
ISOBUS. Nékteré z téchto funkci mohou byt
nebezpecné pro obsluhu nebo osoby v okoli traktoru.
Pfed pouzitim si prostudujte navod k pouziti od vyrobce
fidici jednotky sbérnice ISO a dodrzZujte vSechny
bezpe&nostni pokyny v ndvodu a na fidici jednotce
sbérnice 1SO.

POZNAMKA: Sbérnice ISO odkazuje na normu ISO
11783

ch177nn,1660716458058-16-17AUG22
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Zabrante nehodam pri jizdé vzad

D)
—

PC10857XW—UN—15APR13
Pfed pohybem stroje se ujistéte, Ze se v jeho draze
nenachazi Zadné osoby. Pro lepSi viditelnost se otocte a
divejte se pfimo. Pokud vyhledu brani pfekazka nebo
jste v uzaviené oblasti, pouzijte pfi jizdé vzad druhé
osoby k signalizaci.

Pro zjisténi, zda se za strojem nenachazi osoby nebo
prekazky, se nespoléhejte na kameru. Systém miize
omezovat mnoho faktord v€etné provadéni udrzby,
okolnich podminek a rozsahu provozu.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-16-30AUG10

Prevence urazu elektrickym proudem a
pozart

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Bateriemi napajené zafizeni nebo jiné zdroje
elektrického napajeni predstavuji riziko urazu
elektrickym proudem, jiskfeni nebo v pfipadé zkratu
riziko vzniku elektrického oblouku. Zkraty elektrickych
obvodl mohou vytvaret teplo dostacujici k popaleni
0sob nebo zapaleni &i roztaveni béznych materialu.

Abyste predesli riziku Urazu elektrickym proudem,
popaleni nebo potencialnimu riziku pozaru, nez zacnete
provadét instalaci nebo servis, vZdy odpojte od zafizeni
akumulatorovou baterii nebo jiny zdroj elektrického
proudu.

® QOdpojte svorku uzemnéni (ukostfeni) akumulatoru
(zaporna svorka [-]).

e Odpojte a vyjméte akumulatorovou baterii.

e \/ypnéte hlavni akumulatorovou baterii nebo jiny
zdroj elektrického napajeni.

e Odpojte zdroj elektrického napajeni od zafizeni.

Pfi instalaci elektrického zafizeni je potfeba znat a
dodrzovat vSechny mistni zakony a pfedpisy.

HC94949,0000487-16-27JAN14

Vyhybejte se elektrickym vykonovym
vedenim.

PC13658—UN—08NOV11
Anténa stroje mize byt tak vysoko, ze by se mohla
dotknout volné visicich elektrickych kabel(. Zabrarite
téZkému urazu elektrickym proudem:

e Béhem pouZivani nebo pfepravy stroje se vyvarujte
kontaktu se v8emi nizko visicimi elektrickymi kabely.

HC94949,0000488-16-24JAN14

Spravna vzdalenost pfi autonomnim
provozu

Pfed spusténim autonomie se musi vzdaleny pracovnik
obsluhy nachazet ve vzdalenosti do 450 metra (1500 ft)
od stroje a naradi. Pfi dalkovém schvalovani autonomie
by v kabiné neméla byt Zadna osoba. Pfed schvalenim
autonomnich operaci se pracovnici obsluhy i okolni
osoby museji nachazet nejméné 16 m (50 ft) od stroje a
naradi. Jakmile stroj a nafradi pracuji autonomné, méli
by se pracovnici obsluhy i okolni osoby zdrzovat stale
ve vzdalenosti 16 m (50 ft) nebo vétsi. Pracovnici
obsluhy ani okolni osoby by se nikdy neméli nachazet v
draze stroje a naradi.
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APY76278—UN—04AUG22
bvvmsit,1656505908907-16-24FEB25

Jizda ve stroji béhem autonomniho
provozu

Pokud pracovnik obsluhy zvoli rezim Vézt se, bude po
ném stroj vyzadovat, aby zUstal na sedadle.
Neopoustéjte sedadlo ani se nepokou$ejte opustit
kabinu na plosiné fidi¢e, pokud je stroj v pohybu. Stroj
se mUze kdykoli nahle a prudce zastavit. Dbejte na to,
abyste byli béhem pohybu stroje vzdy pfipoutani
bezpecnostnim pasem, jinak mize dojit ke zranéni.

Systém monitoruje spina€ sedadla a vynucuje provozni
rezim. Pokud pracovnik obsluhy opusti svoje sedadlo
béhem autonomniho provozu, stroj se zastavi a
autonomie se vypne. Systém pfefadi pfevodovku do
polohy Park a motor ztstane v chodu. Pfi dalkovém
schvalovani autonomie by v kabiné neméla byt zadna
osoba.

ZIDXK1X,1763035942608-16-13NOV25
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Bezpecné zastaveni autonomniho stroje

POZOR: Riziko zranéni nebo usmrceni. Drzte se
mimo drahu zafizeni a nepokousejte se vstoupit
na plosinu fidic¢e, kdyz je aktivni autonomni
rezim. To, ze na zafizeni vidite kamery pro
snimani okoli, neznamena, ze systém pro
snimani okoli dokaze nebo bude detekovat
osobu.

e Stroj v pohybu

a. Zastavte stroj pomoci mobilniho Operations
Center. Jedna se o primarni zpusob ovladani
autonomniho stroje. Je odpovédnosti pracovnika
obsluhy pouzit zafizeni pfipojené ke stroji k
zastaveni autonomniho stroje.

b. Pokud autonomni stroj ztratil pfipojeni k
Operations Center, pockejte 15 minut. Po 15
minutach se autonomni stroj zastavi a ukonci
autonomni Fizeni.

c. Pokud je nutné autonomni stroj zastavit a neni k
dispozici pfistup do Operations Center, Ize pouzit
nasledujici postup pro zastaveni osoby nebo
vozidla:

DULEZITE: Budouci draha a rychlost stroje se
mohou ménit, zejména v oblastech, jako jsou
souvraté, kopcovity terén a podobné. Pokud
stroj provadi obrat na souvrati nebo
podobny manévr, doporucuje se postupovat
podle pokynt pro chuzi.

Z pole se opatrné pfiblizte k jedné ze stran stroje,
bud chuzi vedle kabiny, nebo jizdou paralelné s
kabinou ve stejném sméru jizdy jako stroj, pficemz
se drzte ve vzdalenosti 2—4 m (6—13 ft) od drahy
stroje, dokud stroj nezastavi. Pfed vstupem do
kabiny pockejte, az pfestanou blikat Zluta svétla, s
vyjimkou majaku.

PC662151N—UN—04JUN25
Osoba zastavujici stroj pfi ztraté Operations Center

A—Vzdalenost od stroje, 2-4 m (6-13 ft)

PC693485—UN—14NOV25
Vozidlo zastavujici stroj pri ztraté Operations Center

A—Vzdalenost od stroje, 2—-4 m (613 ft)

POZNAMKA: Blinkani Zlutych svétel mize trvat az 5
minut, neZ prestane.

e Zastaveny stroj v aktivnim autonomnim stavu:

Pokud je stroj zastaven v aktivnim autonomnim
stavu (blikaji Zluta svétla, kromé majaku), opatrné se
priblizte k jedné ze stran stroje sousedici s kabinou
nebo rovnobézné s ni. Zustarite ve vzdalenosti 2—4
m (6—13 ft) od drahy stroje a pfed vstupem do kabiny
pockejte, az zhasnou zZluta svétla, s vyjimkou
majaka.

POZNAMKA: Blinkani Zlutych svétel miZe trvat az 5
minut, neZ pfestane.

ch177nn,1739532758280-16-02FEB26

Odpadni elektricka a elektronicka zarizeni

PC17530—UN—06AUG13

Produkty ozna¢ené Skrtnutym symbolem popelnice s
koleCky jsou elektricka a elektronicka zafizeni, ktera se
nesmi likvidovat jako netfidény komunalni odpad nebo
odpad z domacnosti.
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Bezpecnost

Elektricka a elektronicka zafizeni, pfisluSenstvi a obaly
zasilejte k ekologickeé recyklaci.

HC94949,00007E8-16-16JUN15
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Bezpeénostni Stitky

Autonomni bezpecnost

Tato zprava signalizuje, Ze pracovnik obsluhy zahdjil
proces pfechodu stroje z ruéniho provozu na plné
autonomni provoz.

A\ VAROVANI

Autonomni systém se brzy
aktivuje.

Aby nedoslo ke zranéni
okolostojicich osob, pred
schvalenim autonomniho
provozu se ujistéte, ze je
prostor kolem stroje a pod
nim volny.

PC703789—16—08APR26
Varovani

POZNAMKA: Po stisknuti tladitka Spustit autonomii v
aplikaci Operations Center Mobile se zobrazi
varovna zprava o prechodu na autonomii.

POZNAMKA: To je nutné pro pfechod do aktivniho
stavu autonomie systému a pfedani autonomniho
fizeni stroji.

bvvmsit,1657202622886-16-27FEB26

Bezpecnostni varovani — detekovan
systém AutoTrac

A\ VAROVANI

Detekovan systém automatického navadéni.
Aktivace systému navadéni na silnicich mife
zplisobit ztratu kontroly nad strojem.

Aby nedoZlo k vaZnému nebo smrtelnému drazu,
deaktivujte systém navadéni pied vjezdem na
silnice.

PC27620—16—23APR20
Tato zprava se objevi pfi nastartovani stroje s
nainstalovanym automatickym navadécim systémem.

ch177nn,1660716819242-16-17AUG22

Bezpeénostni varovani — neprekrocitelna
hranice

A VAROVANI

PfibliZeni k neprekrocitelné hranici
Planovana trasa se protina s neprujezdnou
oblasti.

Abyste predesli zranéni, zkontrolujte okoli.
V pFipadé potreby prevezméte fizeni stroje.

" ZaSkrtnutim tohoto policka vypnete pro toto pole
) oznameni o nepriijezdné hranici

PC703797—16—08APR26
Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Tato zprava se objevi, jestlize draha stroje protne
neprekrocitelnou hranici, kdyz je aktivni automatické
otaceni AutoTrac.

¢ch177nn,1738560303121-16-27FEB26
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Bezpecnostni Stitky

Bezpecnostni varovani — ovlada¢ ISOBUS

A\ VAROVANI

Detekovan ovladac ISOBUS. Nevhodné ovladani
muZe mit za ndsledek neofekdvany pohyb
stroje.

Pfedchazejte smrtelnym drazidm a vaZinym
Grazim osoh v okoli, porozum&jte zplisobu
ovladani funkci jednotliviich strojii timto
displejem.

Pfectéte si navod k obsluze Fidici jednotky
ISOBUS.

PC27622—16—11MAR20
Tato zprava je zobrazena, pokud systém detekuje fidici
jednotku ISOBUS. Vice informaci najdete v ¢asti
nazvané Prectéte si pfiruc¢ky obsluhy pro naradi
ISOBUS v ¢asti Bezpecnost.

AL70325,0000563-16-19NOV25

Bezpecnostni varovani — nespravny provoz
ISO Aux

A\ VAROVANI

Nespravné ovldddni miife zplisobit nezamyZleny
pehyb nifadi.

Abyste predesli riziku smrtelného nebo téikého
drazu osob v okoli, zajist&te tyto podminky:

- UZivatelé védi, ktera funkce je mapovana
kterému ovladacimu prvku.

- Ovladaci prvky jsou spravné oznaceny.

Chcete-li zapnout pomocné ISO, zvolte
PRIJMOUT.

PC27623—16—11MAR20
Tato zprava se objevi v pfipadé, Ze obsluha aktivuje
pomocné ovladaci prvky ISO Aux.

AL70325,0000564-16-210CT22

Bezpecnostni varovani — konfigurace 1SO
Aux

A\ VAROVANI

Konfigurace ISO vybav. se zménila
Pfejd&te na stranku Nastaveni ovladacich prvki
a zkontrolujte konfiguraci.

Nespravna innost miZe zplsobit nechtény
pohyb nafadi.

Aby nevznikalo smrtelné nebezpeci neho
nebezpedi vainého Grazu, zajistéte:

- Ufivatel musi védét, ktera funkce je mapovana
ke kterému ovladacimu prvku

- Ovladaci prvky jsou Fadné& oznaceny

PC27624—16—11MAR20
Tato zprava je zobrazena, pokud systém detekuje fidici
jednotku ISOBUS s funkcemi ISO Aux, nebo byla za
chodu zménéna konfigurace ovladani ISO Aux. Byl
napfiklad pfidan dodatecny vstup nebo naradi.

AL70325,0000565-16-210CT22

Bezpecnostni varovani — Priivodce ISO Aux

A\ VAROVANI

Ovladaci prvky stroje ziistdvaji v privodci
pFifazenim aktivni.

Nespravna volba mife zplsobit neofekivany
pohyb ndfadi.

Pfedejdéte zranéni:

- Pfesvédcte se, Ze okoli stroje je vyklizené

- Identifikujte vstupni zaFizeni ISO Aux
dostupnd v privodci pFifazenim pfed samotnym
pfifazenim.

Stisknutim tlagitka "PRIMOUT" aktivujte
prilvodce pFifazenim.

PC27901—16—23APR20
Tato zprava je zobrazena, pokud displej detekuje
kompatibilni Fidici jednotku ISOBUS a joystick.

AL70325,00005D5-16-03APR20
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Bezpecnostni Stitky

Bezpecnostni varovani — restart systému

A\ UPOZORNENIE

B&hem nového spusténi systému:

- V8echny aplikace budou bez upozornéni
ukonéeny

- Z4dné systémové zpravy se nezobrazi

Aby nedoSlo k drazu, pFi novém spusténi
zaparkujte stroj.

Stisknutim PRIJMOUT se vyvola opétovné
spusténi.

PC27625—16—11MAR20
Tato zprava se zobrazi, pokud v displeji dojde k chybég,
ktera vyZaduje restartovani systému.

AL70325,0000566-16-210CT22

Bezpeénostni varovani — instalace
softwaru

A\ UPOZORNENIE

Béhem instalace softwaru:

- VEechny aplikace budou vypnuty
- Nezobrazi se Zadné systémové zpravy

Aby nedoslo k drazu, zajistéte, aby stroj byl
zaparkovany a b&éhem procesu instalace
zajistéte stilé elektrické napdjeni.

PC27626—16—11MAR20
Tato zprava se zobrazi pfi zahajeni instalace softwaru.

AL70325,0000567-16-210CT22
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Bezpecnostni stitky bez textu

Umisténi bezpe¢nostnich stitk Vysvétleni bezpe¢nostnich stitkti bez textu

i TCT005498—UN—11SEP12
Na tomto zafizeni jsou umistény bezpecnostni Stitky,

které upozorriuji na mozné nebezpedi. Hrozici
: nebezpedi je znazornéno symbolem ve vystrazném

trojuhelniku. Doprovodny obrazek poskytuje informaci,
jak tomuto nebezpedi zranéni zabranit. Bezpe€nostni
Stitky, jejich umisténi na zafizeni a kratké vysvétlujici
texty jsou uvedeny v tomto oddilu Bezpecnost.

Na dilech a soucastech od jinych dodavatelll mohou byt

uvedené doplrikové bezpecnostni informace, které
nejsou obsazené v tomto navodu k pouziti.

ct47125,1666286428449-16-03MAR25

Prostudujte si navod k obsluze

J—\n—.-

E@J:
3

PC28840—UN—200CT22 1
0 -Plus
Monitor CommandCenter G5 |~~~

PC28680—UN—11MAY22
e Tento navod k obsluze obsahuje vSechny dulezité
informace nezbytné pro bezpe&nou obsluhu zafizeni.
e Pfed zahajenim prace s displejem si dukladné
prostudujte navod k obsluze. Abyste zabranili
nehodam, dodrzujte vSechny bezpeénostni pokyny.

ct47125,1666207682979-16-03MAR25

AN [i

PC28841—UN—200CT22
Monitor CommandCenter G5

A—Umisténi bezpecénostnich stitku

ct47125,1666283263903-16-200CT22
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Zpristupnéni informaci

Nazvy modell a stitku

Nazvy modelu a stitk(i hardwaru, na ktery se vztahuje
tato uZivatelska pfiru¢ka, jsou nasleduijici:

e G5CS - G5/G57"S Procesor

® G510 — Displej G5

e G512 - G5Displej ™'

ct47125,1663856028059-16-100CT22

Urcéeni datového kédu

Datovy kdd na produktovém Stitku je zobrazen nékterou
z nasledujicich metod:

Metoda 1
é JOHN DEERE B
XXXXXXXX Component Serial Number
XXXXXXXXXXXXX

[ il

RVICE P/N: XX}(XXWDATE CODE YYYYMMDD
MFG PN XX-XXOOOK-XX-X MADE IN XXX
e DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS r.

PC28833—UN—110CT22
Metoda 1 pro produktovy Stitek

YYYYMMDD

| S W
© @

PC25149—UN—20DEC17
Metoda 1 pro datovy kéd

A—Datovy kéd (datum vyroby)
B—Rok vyroby

C—Meésic vyroby

D—Den vyroby

PouZijte datovy kéd (A) na &titku produktu a urlete tak
datum vyroby. "RRRR" (B) znamena rok vyroby; "MM"
(C) znamena mésic vyroby; "DD" (D) znamena den
vyroby.

POZNAMKA: Cislo mésice vyroby je v rozsahu 01-12.
Cislo dne vyroby je v rozsahu 01-31.

Datovy kod
RRRR Rok vyroby Priklad:
2011, 2012, 2013....

MM Cislo mésice pro rok | PFiklad:

vyroby 01, 02, 03...12
DD Cislo dne pro mésic | Pfiklad:

vyroby 01, 02, 03...31
Metoda 2

a JOHN DEERE

XXXXX XXX Component Serial Number
XXXXXXXKXXXXXX

LA

SERVICE P/N: XXXXXXX (A)DATE CODE Yyww
MFG P/N XX-XOO000K-XX-X MADE IN XXX
e DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS b

PC28834—UN—110CT22
Metoda 2 pro produktovy Stitek

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Metoda 2 pro datovy kéd

A—Datovy kéd (datum vyroby)
B—Rok vyroby
C—Tyden vyroby

Pouzijte datovy kod (A) na Stitku produktu a uréete tak
datum vyroby. "RR" (B) znadi rok vyroby; "WW" (C)
znaci tyden vyroby.

POZNAMKA: Cislo tydne vyroby je v rozsahu 01-52.

Datovy kod
RR Rok vyroby Priklad:
11,12, 13....
TT Cislo tydne pro rok | PFiklad:
vyroby 01, 02, 03...52

AL70325,000052D-16-110CT22

Upozornéni Federalniho komunikaéniho
uradu
Monitor John Deere 10,1

Monitor John Deere 12,8”
Procesor G5

Tato zafizeni musi byt pouzivana ve stavu, ve kterém je
dodala spole€nost John Deere Ag Management
Solutions. Jakékoliv zmény a upravy provedené na
téchto zafizenich bez vyslovného souhlasu spole€nosti
John Deere Ag Management Solutions mohou zrusit
pravo uzivatele tato zafizeni provozovat.

Toto zafizeni vyhovuje pravidliim FCC, &ast 15. Zafizeni
musi pfi provozu splfiiovat tyto dvé podminky:

(1) Toto zafizeni nesmi zplsobovat Zadné Skodlivé
rudeni a

03-1



Zpristupnéni informaci

(2) toto zafizeni musi snést veskeré jiné ruseni véetné
ruSeni, které mlze zpUsobit nezadouci provoz zafizeni.

Toto zafizeni bylo otestovano a odpovida limitdm pro
digitalni zafizeni tfidy B podle ¢asti 15 pravidel FCC.
Tyto limity jsou stanoveny tak, aby zajistily pfimé&fenou
ochranu pfed Skodlivymi interferencemi v pfipadé
nasazeni v rezidencni oblasti. Toto zafizeni vytvafi,
vyuziva a mize vyzarovat radiofrekven¢ni energii.
Pokud neni nainstalovano a pouzivano v souladu

s navodem, mulze zplsobit Skodlivé ruseni radiové
komunikace. Nelze ani zarucit, ze pfi konkrétni instalaci
nedojde k vyskytu interferenci. Jestlize toto zafizeni
zapfi€ini Skodlivé ruseni radiového ¢i televizniho
signalu, coz Ize zjistit vypnutim a opétovnym zapnutim
zafizeni, muze se uzivatel pokusit ruSeni odstranit
provedenim jednoho ¢&i nékolika z téchto opatfeni:

® Zménou orientace nebo umisténi pfijmové antény.

e ZvétSenim odstupu mezi zafizenim a pfijimacem.

® Pfipojenim zafizeni do zasuvky na jiném okruhu, na
kterém neni pfipojen pfijimac.

e Konzultaci s prodejcem nebo zkuSenym
rozhlasovym/televiznim technikem.

ch177nn,1660116079863-16-110CT22
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Zpristupnéni informaci

Certifikat o shodé EU

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Nazev produktu: Procesor G5/G57us
Modely: G5CS

splfuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych |2011/65/EU Clanek 7 smérnice
latek
Smeérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | 2014/30/EU Priloha Il Smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami a/nebo dal§imi normativnimi dokumenty:

EN55024

EN 55 032

EN 55 035
EN ISO 14 982

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spole€enstvi k vytvoreni technického popisu vyrobku:

John Deere GmbH & Co. KG
Podpora zakazniku
Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.
Misto vydani prohlaseni: Urbandale, IA

Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jméno: Eric Rains
Vyrobni pobocka: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Pozice: Global Electronic Hardware Engineering Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1751554412563-16-03JUL25
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Zpristupnéni informaci

Prohlaseni o shodé EU

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Nazev produktu: Displej G5
Modely: G510

splfuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych |2011/65/EU Clanek 7 smérnice
latek
Smeérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | 2014/30/ES Priloha Il Smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo dalSimi normativnimi dokumenty:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spolecenstvi k vytvoreni technického popisu vyrobku:

John Deere GmbH & Co. KG
Podpora zakaznik(
Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaSeni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Misto vydani prohlaseni: Urbandale, IA
Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jméno: Eric Rains

Vyrobni pobocka: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Pracovni pozice: Global Electronic Hardware
Engineering Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663196089-16-01DEC22
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Zpristupnéni informaci

Prohlaseni o shodé EU

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Nazev produktu: Displej G5™'s

Modely: G512

splfuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych |2011/65/EU Clanek 7 smérnice
latek
Smeérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | 2014/30/ES Priloha Il Smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo dalSimi normativnimi dokumenty:
EN 55032
EN 55024
EN 55035
EN ISO 14982

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spolecenstvi k vytvoreni technického popisu vyrobku:

John Deere GmbH & Co. KG
Podpora zakaznik(
Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaSeni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Misto vydani prohlaseni: Urbandale, IA
Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jmeéno: Eric Rains

Vyrobni poboc¢ka: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Pracovni pozice: Global Electronic Hardware
Engineering Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663208606-16-01DEC22
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Zpristupnéni informaci

Certifikat o shodé UK

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Produkt: Procesor G5/G57"4S
Modely: G5CS

spliuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic UK:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | S.I. 2016 / 1091 Harmonogram 2, modul A
Nafizeni o omezeni pouzivani nékterych S.1. 2012 / 3032 Cast 2, oddil 12

nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami a/nebo dal§imi normativnimi dokumenty:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Jméno a adresa osoby, ktera je odpovédna za sestaveni technickych tdaju:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvi
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Misto vydani prohlaseni: Urbandale, lowa, USA

Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jméno: Eric Rains

Vyrobni pobo¢ka: Deere & Company, Moline, IL 61265 Pozice: Global Electronic Hardware Manager

Dovozce produkti v oblasti Zemédélska technika & Zahradni, komunalni a golfova technika: John Deere Ltd. — Harby Road, Langar,
Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvi

Dovozce lesnickych produkta: John Deere Forest Ltd. — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbrie, CA6 4NW, Spojené kralovstvi

Dovozce v oblasti vystavby: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Spojené kralovstvi

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1751554708149-16-03JUL25
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Zpristupnéni informaci

Prohlaseni o shodé UK

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Produkt: Displej G5
Modely: G510

splfuji vSechna pfisludna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic UK:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | S.I. 2016 / 1091 Harmonogram 2, modul A
Nafizeni o omezeni pouzivani nékterych S.1. 2012 / 3032 Cast 2, oddil 12

nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo dal$imi normativnimi dokumenty:

EN55032

EN55024

EN55035
EN ISO 14982

Jméno a adresa osoby, ktera je odpovédna za sestaveni technickych tdaju:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvi
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Misto vydani prohlaseni: Urbandale, lowa, USA

Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jméno: Eric Rains

Vyrobni pobocka: Deere & Company, Moline, IL 61265 Pracovni pozice: Global Electronic Hardware Manager

Dovozce produkti v oblasti Zemédélska technika & Zahradni, komunalni a golfova technika: John Deere Ltd. — Harby Road, Langar,
Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvi

Dovozce lesnickych produkta: John Deere Forest Ltd. — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbrie, CA6 4NW, Spojené kralovstvi

Dovozce v oblasti vystavby: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Spojené kralovstvi

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663251172-16-01DEC22
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Zpristupnéni informaci

Prohlaseni o shodé UK

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Nize podepsana osoba prohlasuje, ze:

Produkt: Displej G57'“
Modely: G512

spliuji vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic UK:

SMERNICE CisLo ZPUSOB CERTIFIKACE
Smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu | S.I. 2016 / 1091 Harmonogram 2, modul A
Nafizeni o omezeni pouzivani nékterych S.1. 2012 / 3032 Cast 2, oddil 12

nebezpecnych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo dal$imi normativnimi dokumenty:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Jméno a adresa osoby, ktera je odpovédna za sestaveni technickych tdaju:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvi
EUConformity@JohnDeere.com

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.
Misto vydani prohlaseni: Urbandale, lowa, USA
Datum vydani prohlaseni: 28. listopadu 2022 Jméno: Eric Rains

Vyrobni pobo¢ka: Deere & Company, Moline, IL 61265 Pracovni pozice: Global Electronic Hardware Manager

Dovozce produkti v oblasti Zemédélska technika & Zahradni, komunalni a golfova technika: John Deere Ltd. — Harby Road, Langar,

Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvi

Dovozce lesnickych produkta: John Deere Forest Ltd. — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbrie, CA6 4NW, Spojené kralovstvi
Dovozce v oblasti vystavby: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Spojené kralovstvi

ct47125,1669663290093-16-01DEC22

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
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Zpristupnéni informaci

Euroasijska ekonomicka unie — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5/G5Plus Processor

Model: G5CS

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29166—UN—31JUL23
EAC procesoru G5/G5™“ v anglictiné
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Zpristupnéni informaci

Eppasnidickuia 3xoHomudeckuin Colos

MudopMauua o NpoaykKuuM, WMelleid 3HaK cooTBeTCTBUA TpeboBaHWAM TeXHUUYeCKUX pernaMedToe EAIC
Warotoeutens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykt: MNpoueccop G5/G5Plus

Monenb: G5CS

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HaumeHoBaHWe W agpec YyNoNHOMOUYEHHOro NpeaAcTaBUuTena Ha TeppuTopruK EBpazrMincKoro KOHOMHUUYEeCKOoro
Cowza: Eepazunitickan rpynna Kazaxcrad

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaidoH KapaoTkens, yn. KasauT, a. 1/1, 4-i atax

OnAa nonyyeHua TeXHUYECKOW NoanepXKn obpawantece K annepy, obcnyxuBEaQwWeMy Bally opraH1zaumi.

EAL

PC20172—UN—31JUL23
EAC procesoru G5/G57“S v rustiné
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Zpristupnéni informaci

Eypaanansik 3KOHOMUKaNbLIK 0AaK

EA30O TexHWKanblK WapTTapbiHblH TananTapelHa calikecTik benrici bap eHimaep Typanol aknapat
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
BHiM: G5/G5Plus MNpoueccopbl

Ynri: G5CS

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypa3vanblK SKOHOMMKanNbIK OAaK ayMaFblHAaFbl YOKINeTTi eKinaiH ataybl MeH MeKeHXalbl: EBpasnanbik
Ton Kasakcrad

MekeHxalibl: ACTaHa Kanacbl, "KapasTken" wafblH ayaadbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-kabat

TexHnKanelK, Kongay any ywin gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29177—UN—31JUL23
ct47125,1687121986532-16-31JUL23
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Zpristupnéni informaci

Euroasijska ekonomicka unie — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5 Display

Model: G510

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29167—UN—31JUL23
EAC displeje G5 v anglictiné
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Zpristupnéni informaci

Eepaavickuin JkoHOMUYeCcKHWA Cowa

MHdopmauma 0 NPpoAYKUWK, UMELWeR 3HaK COOTBETCTBMA TpeboBaHUAM TexXHWYeCKMX pernamedTos EASC
WzroTtoBuTens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLLA
MpoaykT: Qucnnei GS

Moagene: G510

3aeon: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexkcuka

HavMeHoBaHWe W anpec YNonaHOMOYEHHOro NpeaAcTaBUTena Ha TeppuTopyuu EBpasnMicKoro KOHOMUYEeCKoro
Cowza: EBpasuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. Actada, MUKpopaioH KapaoTkens, yn. KazauT, a. 1/1, 4-id atax

[na nonyyeHmns TeXHUYeECKO noaaepxku ofipawaiTecs K aunepy, obcnyxusaowemy sawy opraHu3auuio.

ERL

PC29173—UN—31JUL23
EAC displeje G5 v rustiné

03-13



Zpristupnéni informaci

Eypasuanblk, SKOHOMUKanNbIK 0fakx

EA2Q TexHWKansIK WApTTapbliHbiH TanantapbeiHa calkecTik benrici bap eHimaep Typanel aknapat
OuHgipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5 aucnneii

Ynri: G510

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapbol #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazuanblk 3KOHOMWKaNLIK 04akK ayMafblHAarbl YaKineTTl ekingid ataybl MeH MeKeHXanbl: EBpazuancik
Ton KazakcraH

MekeH¥albl: AcTaHa Kanacobl, "KapaeTken" warbiH ayaaHbl, KasaHT keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabat

TexHWKanslK, Kongay any ywid gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29178—UN—31JUL23
ct47125,1690812055824-16-31JUL23
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Zpristupnéni informaci

Euroasijska ekonomicka unie — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Display

Model: G512

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29168—UN—31JUL23
G5EAC displeje ' v angliétiné
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Zpristupnéni informaci

EBpasvmicKknmin IKkoHOMUYECKMA COo3a

Mudopmauma o NnpoayKUMK, UMEIOLER 3HAK COOTBETCTBUA TpeboBaHWAM TeXHMYeCKUX pernamendTos EA3C
HzroTtoButens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykr: Aucnner G5Plus

Mopene: G512

3ason: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe U agpec YNONHOMOUYEHHONO NPeaACcTaBUTENH Ha TEPPUTOpPUKM EBpasMAcKoro JKOHOMUMYECKOro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaloH KapaoTkenb, yn. KasanT, 4. 1/1, 4-@A aTax

Ons nonydeHUs TEXHMYECKOW noaaepxkn obpawaiTech K avnepy, obcayxuBallWeMy Bally opraHWsauWio.

ERL

PC29174—UN—31JUL23
G5EAC displeje P v rustiné

03-16



Zpristupnéni informaci

Eypasuansiy 3kOHOMMKANLIK 08K

EASO TexHWKanbIK WapTTapbliHbIH TananTapbiHa caikecTik Genrici 6ap eHimaep Typansl aknapat
Buaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLL
BHiM: G5Plus Oucnneiti

Ynri: G512

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6ynseapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazuvanbiK 3KOHOMUKANBIK OflaK ayMarblHAaFbl YaKiNeTTi eKingiH ataybl MEH MeKeHXalbl: EBpasuanbik
Ton KasakcraH

MekeHKalibl: AcTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafblH ayfaHbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapart, 4-kabaTt

TexHUKanblK Kongay any ywid aunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29179—UN—31JUL23
ct47125,1690812064630-16-31JUL23
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Provoz - Uvod k displeji

CommandCenter G5

Displej John Deere CommandCenter G5 je navrZzeny
pro maximalné snadné pouziti a produktivitu. Software
zajistuje jednotnost, zatimco hardwarové moznosti
poskytuji Sirokou Skalu cen a funk&nosti. Monitor
CommandCenter je upevnén na opérce ruky

CommandARM. K dispozici jsou moznosti monitord G5

a G5P|US.

POZNAMKA: Software pro CommandCenter G5 se
nenachazi v monitoru, ale v procesoru.

CommandCenter G5 (10,1palcovy)

PC665165—UN—03APR25

Monitor CommandCenter G5

® Moduly na strance provozu jsou stejné jako u
displeje s uhlopfickou 12,8".
e Tlacitka rychlé volby jsou vzdy viditelna.

Plus

G5CommandCenter (12,8palcovy)

PC28490—UN—26MAY21
Plus

G5Monitor CommandCenter

e Zahlavi zobrazuje pravé prohlizenou stranku
provozu.

® RozSifené centrum stavll poskytuje vice informaci.
e Tlacgitka rychlé volby jsou vZdy viditelna.

Procesor CommandCenter G5

Software CommandCenter G5 bézZi na procesoru mimo
displej.

POZNAMKA: Jsou uvedeny maximéaini moZnosti
jednotlivych procesort. V zavislosti na konfiguraci
stroje nemusi byt nékteré funkce dostupné.

PC28489—UN—26MAY21

Procesor G5

Procesor G5

o Ctyfi analogové videovstupy

Dva digitalni videovstupy

Dva USB vstupy

Dva vystupy displeje

Ethernetovy port 1000BASE-T
UmoZzhuje upgrade pro budouci aplikace

Restartovani procesoru CommandCenter G5

A POZOR: Vyvarujte se nebezpedi zranéni.

Zajistéte stroj parkovaci brzdou a udrzujte
privod elektrického napajeciho napéti po celou
dobu instalace. Pri restartovani procesoru:

VSechny aplikace budou ukonéeny.
Nebudou zobrazovany zadné zpravy systému.

e Teply restart: Nastane pfi zapnuti stroje do 24 hodin
od posledniho zapnuti stroje. Chcete-li provést teply
restart, stisknéte tladitko napajeni. Jakmile se displej
vypne, stisknéte tladitko napajeni znovu.

e Studeny start: Nastane, pokud byl stroj vypnut po
dobu vice nez 48 nebo pokud vyzvy na displeji
vyzaduji restart displeje (napfiklad pfi zméné jazyka
nebo pfidani sekundarniho displeje).

POZNAMKA: Po kazdych 20 teplych startech provede
displej studeny start.

04A-1



Provoz - Uvod k displeji

Studeny start mizete provést témito dalSimi zpUsoby:

® \/ypnéte napajeni displeje odpojenim akumulatoru
stroje.

® Zména jazyka.

® Zména Ciselného formatu.

® Zména mérnych jednotek.

USB porty

Kvuli zajisténi co nejlepsi ochrany proti vodé a prachu
zajistéte, aby byly krytky USB na svych mistech, kdyz
se USB porty (E) nepouzivaiji.

ct47125,1708113151155-16-21MAY24

Rozvrzeni stranky provozu

Tears Mg

Shiffy Track

[ 6 ! 2]tk

PC28807—UN—20SEP22

Stranka provozu displeje

A—Nabidka

B—Tlagcitka rychlé volby

C—Tlacitka dalSi a predchozi stranka provozu
D—Stavové centrum

E—Stranka provozu

F—Volba zahlavi / stranky provozu

Nabidka (A) zobrazuje vSechny aplikace nainstalované
v displeji a na stroji.

Tlacitka rychlé volby (B) umoznuji rychly pfistup k
Casto pouzivanym aplikacim a funkcim.

Tlacitka DalSi a Pfedchozi stranka provozu (C)
pfepinaji mezi nékolika strdnkami provozu.

Zvolte oblast oznagenou (D) pro zobrazeni Strediska
stavu (Status Center). DUlezité informace o funkcich
jednotky displeje jsou zvyraznény, napfiklad intenzita
signalu GPS a dostupna velikost prostoru pro ukladani
dat.

Stranka provozu (E) je uspofadana s pouzitim aplikace
Spravce rozloZeni "Layout Manager".

Stisknutim zahlavi (F) zobrazte stranku Volba stranky
provozu. Ze seznamu dostupnych stranek vyberte
pozadovanou stranku provozu.

(Informace o pfizplsobeni stranky provozu najdete
v aplikaci Spravce usporadani.)

ct47125,1708274355289-16-18FEB24

Nabidka

oo
ao
MENU

Tlacitko nabidky

PC28688—UN—25AUG22

Po stisknuti tlaitka Nabidka bude zobrazen seznam
vSech aplikaci nainstalovanych v jednotce displeje a na
stroji. Zvolte karty na levé strané pro zobrazeni rdznych
skupin aplikaci.

POZNAMKA: Dostupné aplikace se mohou lisit podle
konfigurace traktoru.

ct47125,1708274355252-16-18FEB24

Napovéda na displeji

©,

APY76313—UN—21SEP22
Aplikace Centrum napovédy a tlaéitko Informace

Centrum napovédy je doplnék papirového navodu k
pouziti. Pfed pouzitim si pre¢téte navod k obsluze.
Centrum napovédy Ize otevfit tfemi zpUsoby:
1.Pfejdéte do aplikace Centrum napovédy

a. Vyberte moznost Nabidka

b. Zvolte kartu Aplikace

c. Zvolte Centrum napovédy
2.Zvolte tlacitko rychlé volby Centrum napovédy
3.0taznik na strance aplikace

ct47125,1708274355193-16-18FEB24
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Provoz - Uvod k displeji

Stavové centrum

PC28826—UN—22SEP22

Stavové centrum

Centrum stavl se nachazi v zahlavi a zvyraziuje
ddlezité informace k funkcim displeje, napfiklad Sila
signalu GPS a upozornéni.

Zvolte Stavové centrum pro zobrazeni dalSich informaci
v rozbalovacim okné. Rozeviené Centrum stavi
poskytuje rychly pfistup k upozornénim a nastavenim.

POZNAMKA: Datum a éas a Pamét dat se ve stavovém
centru zobrazuji vZdy.
Doplriujici informace jsou zobrazeny podle
konfigurace traktoru a oznameni.

ct47125,1708274355155-16-18FEB24

Tlacitka rychlé volby

|© i ¥

APY76316—UN—22SEP22
Tlacitka rychlé volby

Tlagitka rychlé volby zobrazuji stavové informace a
poskytuji rychly pfistup k funkcim aplikace.

Tlagitka rychlé volby jsou vzdy zobrazena pfi dolnim
okraji stranky provozu.

(Viz aplikace Spravce rozvrzeni, kde jsou uvedeny
informace o pfizpusobeni listy rychlé volby.)

ct47125,1708274355111-16-24MAY 24

Licence displeje

Displej vyzaduje ke spousténi raznych aplikaci
specifické licence.

Zakladni licence

K ovladani displeje G5 je nutna zékladni licence.

Pozadejte prodejce John Deere o pfeneseni zakladni
licence z nefunkéniho displeje do nového displeje.

Pokud displej neméa zakladni licenci, je omezen pfistup
k nasledujicim aplikacim:

® Spravce softwaru

e Jazyk a jednotky

® Spravce souboru
® Displej a zvuk
® Diagnostické centrum

POZNAMKA: Bez zakladni licence nelze exportovat
data.

Dalsi licence

POZNAMKA: Licence jsou pfenosné pouze na podobna
zafizeni.

Dalsi licence jsou vyzadovany k odblokovani

pokroc€ilych funkci displeje.

Prejdéte do ¢asti Licence

1.2Zvolte polozku Nabidka.

2.Zvolte kartu Systém.

3.Zvolte aplikaci Spravce softwaru.
4.Zvolte kartu Licence.

S platnymi licencemi jsou k dispozici nasledujici funkce:

AutoTrac

Data Sync
Sdileni dat na poli
Rizeni sekce
Pfi¢iny necinnosti

Ohledné nakupu licenci se obratte na prodejce
produktd John Deere.

Ukazkové funkce (demo)

V aplikaci Spravce softwaru jsou k dispozici ukazkové
funkce (demo), pomoci kterych si Ize vyzkousSet funkce
displeje. Aktivni rezim pfedvadéni indikuje modré svétlo
vedle pfislusné funkce.

Po dodani z tovarny je ukazkovy rezim k dispozici po
dobu 15 hodin pouzivani. Napfiklad ukazkovy rezim
systému AutoTrac se odpocitava, pouze kdyz je
zapojen.

Pfejdéte do €asti Funkce:
1.2Zvolte polozku Nabidka.
2.Zvolte kartu Systém.

3.Zvolte aplikaci Spravce softwaru.
4.Zvolte kartu Funkce.

Aktivace hardwaru

Aktivace hardwaru jsou instalovany ve vyrobé nebo
pfenadeny jako souCéast procesu pfenosu aktivace
sluzby. Aktivace hardwaru poskytuji softwaru displeje
informace o spravné funkénosti souvisejiciho hardwaru

ct47125,1708274355040-16-18NOV25
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Provoz—Nastaveni displeje

Nastaveni displeje

PC689856—UN—26SEP25
lkona nastaveni displeje

Aplikace Nastaveni displeje na karté Systém slouzi
k upravam nékterych konfiguraci displeje.

Datum a c¢as

] mutti-Display settings (3

Dt & Timat Current Date Bate Format
Larguage b
— "' 03-10-2025 MM DO
E Monday b
Jmens, of Measure
Timme
argriness Carvend Tine Teme Fommat
o 8:51
3 o O I e
[ Tima Ewne

JTC-6:000 AmericaChicage |

PC689859—UN—26SEP25
Karta Datum a ¢as

Udaje aplikace Datum a &as pouziva nékolik dileZitych
funkci systému. K nim patfi ukladani chybovych hlaseni,
licence a zaznam dat.

Datum a €as se automaticky nastavuji ve chvili, kdy je
GPS pfijimac pfipojen a obdrzi platny signal. V tomto
pfipadé nastavte pouze Casové pasmo.

Aktualni datum a €as Ize kdykoliv zjistit vybérem
stavového stfedu v horni ¢asti hlavni stranky provozu.

POZNAMKA: Nastaveni data a asu ma vliv na filtrovani
udaju Navadéni a Dokumentace na displeji a v
softwaru stolniho pocitace.

Prechod na Datum a cas

1. Zvolte poloZku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Datum a cas.

Zména aktualniho data

5] mutti-Display Settings (7

Date & Time Currest Date Bt Fowrmal
Lo guage b
— * 03-10-2025 - DY
E Mpnday
Usmens ol Weasmne
Tima

angneness Current Tinee | Ty ——
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PC689859—UN—26SEP25
Karta Datum a ¢as

A—Datum nastavené uzivatelem
B—Datum nastavené signalem GPS

Datum Ize zménit pouze v pfipadé, ze GPS neni
pfipojeno nebo neni k dispozici GPS signal. V opaéném
pfipadé je datum nastaveno signalem GPS.

Format data neni zavisly na signalu GPS a Ize jegj
kdykoliv zménit.

1.Vyberte den, mésic nebo rok.

2.Na klavesnici zadejte spravnou hodnotu.

3.Stisknutim tlac¢itka Hotovo aplikujete zmény,
stisknutim tlacitka Zrusit se vratite na pfedchozi
stranku bez provedeni zmén.

Format data

1.Vyberte ramecek Format data.
2.Ze seznamu vyberte poZzadovany format data.

3.Stisknutim tlagitka Hotovo aplikujete zmény,
stisknutim tladitka Zrusit se vratite na pfedchozi
stranku bez provedeni zmén

Zména aktualniho ¢asu

#
&

®

PC689854—UN—26SEP25
Ikona zmény aktualniho ¢asu

A—(}as nastaveny uzivatelem
B—Cas nastaveny signalem GPS

Aktualni ¢as |ze zménit pouze v pfipadé, ze GPS neni

04B-1



Provoz—Nastaveni displeje

pFipojeno nebo neni k dispozici GPS signal. V opacném
pfipadé je ¢as nastaven signalem GPS.

Cas zmény

1.Vyberte hodinu nebo minutu.

2.Na klavesnici zadejte spravnou hodnotu.

3.Stisknutim tlagitka Hotovo aplikujete zmény,
stisknutim tlacitka Zrusit se vratite na pfedchozi
stranku bez provedeni zmén.

Casové pasmo a format ¢asu nejsou zavislé na signalu
GPS a lIze je kdykoliv zménit.

Casové pasmo

1.Vyberte kontinent nebo ocean a klepnéte na tlacitko
Dalsi.

2.Vlyberte zemi a klepnéte na tla¢itko DalSi.

3.Vyberte €asové pasmo a klepnéte na tlacitko DalSi.

4.Potvrdte vybrané ¢asové pasmo a vyberte moznost
OK.

Format ¢asu

Pomoci tlagitka radiopfijimace zvolte 12hodinovy nebo
24hodinovy format ¢asu.

Jazyk a Cisla

Aplikace Jazyk a Cisla slouZi k nastaveni jazyka
a formatu Cisel.

Language Format
Date & Time e Alternate
I I Englsh J Espano

— [ C: Swap Language

Sound Mursber Feemat

seandby Made Dacimal Comma
1. 234855 123455

Miuighe Bisglays

PC689858—UN—26SEP25
Karta Jazyk a cisla

® Format jazyka (Active (Aktivni) a Alternate
(Alternativni))

® Tlacitko Swap Language (Pfepnout jazyk)
® Format Cisla (Decimal Point (Desetinna teCka) nebo
Decimal Comma (Desetinna ¢arka))

Vyberte pfisluSnou kartu, kde chcete zménit nastaveni.
Piechod na stranku Jazyk a Cisla

1.Zvolte poloZku Nabidka.
2.Zvolte kartu Systém.
3.Zvolte aplikaci Nastaveni Displeje.

4.Zvolte kartu Language and Number (Jazyk a €isla).

v s .
Mérné jednotky
B Display Settings (7 n
e somn
Freview Unies of Meaure
Language & o
. -
units of Measure Datance & mi
- pal
Preiure s
Briphmen Sued ey
Matric
Tk Mix paliac, qliac. pifac, Biac
Sainnd T Rabe galiae, Blac
Bestipev-ature F szed Unglish

Wmghi b
Sandley Weln e gal

-

Karta Mérné jednotky

PC689863—UN—26SEP25

Pro displej a Fidici jednotku Ize vytvofit rizna nastaveni,
ktera jsou zobrazena v ISOBUS VT. Vyberte pfisluSnou
kartu, kde chcete zménit nastaveni.

Displej

Zvolte English (Britské), Metric (Metrické) nebo Mixed
English (SmiSené britské).

Virtualni terminal ISOBUS

T Units of Mediuie
Ut Baen Unids of Maavore a3 Dhplay

Date & Tima L

Linry of Measuremesg English |

Erighuness Numbser Fermat | 1,234 55 |
— Oistance | EnghishyMixed English (f, mi |
Mres | EnglishiMixed English (a2, sq tt) |

Uaniby Wade x
Veliies Enghish (gal) |

wiluiple Displays :

PC689857—UN—26SEP25
Virtualni terminal ISOBUS

U Fidicich jednotek, které zobrazuji udaje v aplikaci
ISOBUS VT, Ize nastavit odliSné jednotky méfeni, nez
jsou nastaveny pro jednotku displeje. Odstrante
zaskrtnuti v poli Pouzivat stejné jednotky méreni jako
jednotka displeje pro aktivovani poli se seznamy:
Mé&rné jednotky

Format Cisla

Vzdalenost

Prostor

Objem

Hmotnost

Teplota

Tlak

Sila
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POZNAMKA: Je moZné pouZit stejné mérné jednotky
Jako na displeji.

Jas

m Display Settings (T)

Date & Tima:
e TR T
Lasguage &
N Brightness Settings
Day Night
Uty of Measare
- e E————
Comma ndl@nt Extended Monitar Cormanpait Enfatainment
Brightness
100 100 =0 20 A
saand — —
+ & + & + & +
Seandby Mode
Wlripla Bplays
PC684078—UN—26SEP25
Karta Jas
Rezim jasu

e Automaticky rezim

Automaticky rezim je doporu€ované nastaveni. V
tomto rezimu je synchronizovan jas displeje se
spina¢em vnitfniho osvétleni kabiny. Pokud je
osvétleni kabiny vypnuté, displej pracuje v dennim
rezimu. Pokud je osvétleni kabiny zapnuté, displej
pracuje v no¢nim rezimu.

® Denni/ no¢ni rezim
Zvolenim nékterého z obou reziml zrusSite

synchronizaci se spinacem vnitfniho osvétleni
kabiny.

POZNAMKA: Ve zvoleném reZimu neni regulovén jas
druhého displeje. Jas tohoto displeje nastavte s
pouzitim jeho nastavovacich prvkda.

Nastaveni jasu

Zvolenim jednoho z tladitek zobrazite stranku pro
odpovidajici rezim jasu.

e Den

® Noc

Pro nastaveni dne a noci je mozné upravit procentualni
hodnotu jasu:

® Precizni technologie a komfort
e Viditelnost

Zvuk

Frecision Technology & Camlort

Date & Tinse ComemandC anter Comepont

inlosainme -

Langeage & 100
Number

+ & + & +

Units 24 Measure

Brighingss
- - IS
Sranchy Wode

Whultigle Dinglayy

PC689861—UN—26SEP25
Karta Zvuk

Pomoci tlaCitek zvySovani (+) nebo snizovani (-)
upravite hlasitost displeje. Plati pro:

e CommandCenter
® Rohovy sloupek
® Informace a zabava

Pohotovostni rezim

Date & Time -
- | (@) standhy
Wity of Measure
Erighiness
tound

|

Muleple Dl

PC689862—UN—26SEP25
Karta Pohotovostni reZzim

POZNAMKA: U postiikovadt je pohotovostni reZim
nedostupny. Tlacitko pohotovostniho reZimu se
pouZiva k vypnuti displeje.

Pomoci pohotovostniho reZzimu uvedete displej do
rezimu uspory energie.
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Vice displeja

Fettingy
Date & Time
Advanced Setup None
Language & iy Mode Other Drsgiayt Detecied
Bumber
unils o Measre Fumetions ON/OFF Priority
Frecision Ag Applications ON Priority 1
Brightress ISOBUS [mplerment Viewer 1 oN Priosity 1
1SOBUS [mplement Viewer 2 OFF
a— 1508US Certificaton oM
Task Controller ON Prigsity 1
File Serves ON Prigrity 1

FHandby Mode

I Wbultiphe Displanys Bt
PC689860—UN—26SEP25

Karta Vice displeju

POZNAMKA: Individualni zménu téchto nastaveni
NEDOPORUCUJEME.

Vice displeju ve stroji se ¢asto pouziva k sou¢asnému
poskytovani raznych typ( informaci pro pracovnika
obsluhy, coz umozniuje lepsi fizeni, monitorovani a
rozhodovani.

Existuji dva zplsoby pouzivani vice displeji. Dva
displeje pro precizni zemédélstvi nebo jeden displej

pro precizni zemédélstvi a jeden rozSifeny monitor.
Konfigurace nastaveni vice displejl je nutna pouze v
pFipadé pouziti dvou displejl pro precizni zemédélstvi; v
pfipadé rozSifeného monitoru nejsou nutné zadné
zmeény.

Vice displeju se pouziva napfiklad u traktor(i fady 8R.
Tyto displeje Ize nastavit dvéma zpUsoby.

1.Nastroj CommandCenter je integrovan s volitelnym
rozSifenym monitorem. Oba monitory pracuji s timtéz
procesorem, takZe neni nutné konfigurovat nastaveni
vice displeju.

2.Nastroj CommandCenter je sparovan s univerzalnim
displejem G5. Kazdy displej ma vlastni procesor,
takze nastaveni vice displeju je nutné
nakonfigurovat.

Displej CommandCenter slouzi jako hlavni rozhrani pro
monitorovani a fizeni provozu stroje a zobrazuje
informace, jako je navadéni, nastaveni stroje, ovladaci
prvky nafadi a udaje o vykonu. Roz8ifeny monitor, ktery
se obvykle montuje na pravou stranu kabiny, Ize pouzit
k zobrazeni dalSich informaci, jako jsou zaznamy z
kamer, dokumentace, mapovani terénu nebo
diagnostické nastroje.

Je-li tfeba konfigurovat funkce jednotlivé, zapnéte nebo
vypnéte funkci pfepinatem. Poté vyberte prioritu
jednotlivych funkci.

Aplikace pro precizni zemédélstvi

Aplikace pro precizni zemédélstvi je aplikace na displeji,
ktera vyuziva technologicka feSeni zaloZzena na datech

pro precizni zemédélstvi. Tyto aplikace jsou navrzeny
tak, aby zemédélciim pomahaly pfijimat informovana
rozhodnuti pro optimalizaci provozu.

Umozriuji zemédeélcim shromazdovat data v realném
Case, vyuzivat mapovani poli, analyzovat variabilitu poli
a zavadét postupy hospodareni specifické pro danou
lokalitu s cilem zvySit produktivitu, snizit vstupni
naklady, minimalizovat dopad na Zivotni prostfedi

a zlepsit celkovou udrzitelnost zemédélskych podnika.

Aplikace pro precizni zemédélstvi vyuzijete ke zvySeni
efektivity, pfesné&jSimu rozhodovani a dosazeni lepSich
vysledkl. Mezi tyto aplikace patfi AutoTrac, Sekéni
kontrola a Dokumentace.

Prohlize¢ naradi ISOBUS

Prohlize¢ nafadi ISOBUS urcuje, zda mize displej
CommandCenter zobrazit rozhrani virtualniho terminalu
(VT).

Prohlize¢ naradi ISOBUS 2

POZNAMKA: Pokud neni pfipojeny rozsifeny monitor,
je prepina¢ ISOBUS Implementation Viewer 2
Sedy.

POZNAMKA: Prohlize¢ nafadi ISOBUS 2 vyZaduje
predplatné Premium.

Prohlize¢ nafadi ISOBUS 2 urcuje, zda muze displej
CommandCenter zobrazit rozhrani VT na rozSifeném
monitoru.

Certifikace sbérnice ISOBUS

Prepinani certifikace ISOBUS deaktivuje pouziti
originalniho monitoru GreenStar na displeji G5. Chcete-
li aktivovat pouzivani originalniho monitoru GreenStar,
vypnéte certifikaci ISOBUS.

Ridici jednotka tkolG

DULEZITE: Nezapinejte aplikace precizniho
zemédélstvi na obou displejich. Navadéni ani
dalsi aplikace nebudou pracovat spravné.

POZNAMKA: ProhliZze& naradi ISOBUS se na
displejich GreenStar 2 a GreenStar 3 nazyva
rovnéz ISOBUS VT.

Ridici jednotka ukoltl (TC) zjistuje, zda maze displej
CommandCenter odesilat a pfijimat pfikazy TC pomoci
fidicich jednotek naradi. To zahrnuje zpravy aplikace
Rizeni sekce.

Souborovy server

POZNAMKA: KdyZ pouzivate vice displeju, je tfeba mit
Souborovy server aktivovany jen na jednom z nich.

Souborovy server vymériuje soubory nebo libovolna
data mezi strojem a naradim, napfiklad konfiguracni
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soubory, tabulky hnojiv a soubory jazykového
nastaveni. Souborovy server vyzaduje pro svou funkci
jednotku USB. Data zaslana z naradi jsou ulozena ve
slozce Souborovy server na jednotce USB.

Nastaveni priority

POZNAMKA: Chcete-li na kaZzdém displeji zobrazit
prioritu, vyberte tlacitko virtualniho terminalu ve
stavovém centru.

Nastaveni priority, znamé rovnéz jako Instance funkce,
urcuje prioritu jednotlivych displeju pfi nacitani riznych
funkci. Ma-li napfiklad Prohlize¢ nafadi na displeji
CommandCenter prioritu 1 a displej GreenStar 3 2630
ma prioritu (instanci funkce) 2, bude se nafadi ISOBUS
ve vétsiné pfipadll zobrazovat na displeji
CommandCenter.

ZIDXK1X,1759230099081-16-060CT25

Spravce rozlozeni "Layout Manager"

PC28704—UN—25AUG22
Spréavce rozlozeni "Layout Manager”

S pouzitim Spravce rozvrzeni Ize vytvaret a upravovat
stranky provozu a listy rychlé volby, aby byly dulezité
informace a funkce pfistupné z hlavni stranky.

Stranky provozu jsou tvofeny "moduly” (bloky, které
obsahuji Udaje a tla¢itka). Moduly Ize na provozni
strance pfidavat, odebirat a znovu uspofadat.

Stranky provozu jsou slouceny za ucelem vytvoreni
sady stranek provozu. Sady stranek provozu je mozné
vytvaret pro ucely provozu (seti nebo obdélavani), nebo
preferenci jednotlivych pracovnik(i obsluhy.

Lze vytvofit a uloZit libovolny pocet stran provozu. Je
mozné vytvofit neomezeny pocet sad stranek provozu s
nejvySe deseti strankami provozu na jednu sadu.

Vlastni stranky provozu lze importovat z jiného displeje
G5 stejné velikosti. Importované stranky provozu jsou
dostupné na karté VSechny stranky provozu.

Piechod do aplikace Spravce rozlozeni "Layout
Manager"

1. Zvolte poloZzku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.
3. Zvolte aplikaci Spravce rozvrzeni.

Sady str. provozu

]

Sady str. provozu

PC15336—UN—10JUL13

Sady stranek provozu jsou souhrnem az deseti stranek
provozu, které jsou seskupeny pro danou operaci,
napfiklad pro seti nebo obdélavani. Pfi prochazeni
stranek provozu na hlavni strance se zobrazuji pouze
stranky z aktivni sady stranek provozu.

Vyberte sadu stranek provozu pro zobrazeni stranky
Upravit sadu stranek provozu.

Pridat sadu stranek provozu

®

A—Vytvorit novou sadu
B—Zménit aktivni sadu

PC28705—UN—25AUG22

Zvolte tlagitko Vytvofit novou sadu (A) pro vytvofeni
nové sady stranek provozu. Zvolte tladitko Zménit
aktivni sadu (B) pro vybér existujici sady stranek
provozu.

Upravit stranky provozu v sadé stranek provozu

4 6 & & @
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—TIlacitko Upravit
B—Tlacitko Duplikovat
C—Tlaéitko Nahoru
D—Tlacitko Dolu
E—Tlacitko Odebrat

Zvolte jednu ze stranek provozu. Bude zobrazena fada
tlagitek pro upravu této stranky provozu.

Zvolte tla¢itko Upravit (A) pro zménu modull na strance
provozu.

Zvolte tla¢itko Duplikovat (B) pro vytvofeni nové stranky
provozu se stejnymi moduly.

Zvolte tlacitka Nahoru a Dol{i (C a D) pro zménu poradi
stranek provozu. Pofadi stranek provozu se pouziva pfi
prochazeni stranek na hlavni strance.

Zvolte tlagitko Odstranit (E) pro odstranéni stranky
provozu ze sady stranek provozu. Stranka provozu je
odebrana ze sady stranek provozu, ale i nadale je k
dispozici v seznamu V8echny stranky provozu.
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POZNAMKA: Tladitko Odebrat se nezobrazuje, pokud
Je v sadé stranek provozu jen jedna stranka
provozu.

Upravit sady stranky prabéhu

Upravte nazev, pfifazenou listu rychlé volby, nebo
pfidejte dalSi stranky provozu do sady stranek provozu.

Nazev stranky provozu

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Tlacitko Upravit
B—Tlacitko Zahrnout dals$i stranky provozu

Kazda stranka provozu musi mit jedineény nazev. K
pojmenovani nebo pfejmenovani sady stranek provozu
stisknéte tlacitko Upravit (A).

Zvolte tlagitko Upravit pro zménu listy rychlé volby sady
stranek provozu.

Zvolte tlacitko Zahrnout dals$i stranky provozu (B) pro
pridani existujici stranky provozu do sady stranek
provozu.

LiSty rychlé volby

1> | I=To0 s «H
| =EL - A

Tlacitka rychlé volby

PC28914—UN—19JAN23

A—Lista rychlé volby
B—Tlagéitko pristupu k rychlym volbam

Lista rychlé volby je kolekce softwarovych tlacitek rychlé
volby, kde se zobrazuji stavové informace a poskytuji
rychly pfistup k funkcim aplikace. Lista rychlé volby
zobrazuje maximalné devét tlacitek rychlé volby.

Pomoci karty Lista rychlé volby mlzete vybrat, upravit
nebo vytvofit lidtu rychlé volby. LiSty rychlé volby je
mozné importovat pomoci aplikace Spravce souboru.

©
®

) PC28708—UN—25AUG22
Uprava listy s tlacitky rychlé volby

A—Tlacitko Vytvorit novou rychlou volbu
B—Tlacitko Premistit rychlou volbu
C—Tlacitko Odstranéni tlacitka rychlé volby

Uprava listy s tlagitky rychlé volby

Tlacitka rychlé volby Ize pfidavat, odstranovat nebo
ménit jejich rozmisténi na li§té tlaCitek rychlé volby.

POZNAMKA: Stejné tlacitko rychlé volby Ize na listu
umistit pouze jednou.

Zvolte tlac¢itko PFidat novou rychlou volbu (A) za Gcelem
vytvofeni nové listy rychlé volby a vyberte aplikace

s prisluSnym obsahem. V seznamu vyhledejte rychlou
volbu, ktera vykonava pozadovanou funkci, a zvolte
tlacitko Pridat.

Po pfidani na listu rychlé volby zvolte rychlou volbu pro
jeji zvyrazneéni. Stisknéte a premistéte tlacitko Premistit
rychlou volbu (B) za u¢elem pfemisténi do volného
mista.

Chcete-li odebrat rychlou volbu, vyberte rychlou volbu
tak, Ze ji oznacite, a zvolte tlagditko Odebrat rychlou
volbu (C).

VSechny stranky provozu

PC15340—UN—10JUL13

V8echny stranky provozu

POZNAMKA: Stranky provozu je mozné importovat a
exportovat pomoci aplikace Spravce soubord.

Karta V3echny stranky provozu obsahuje v8echny
stranky provozu, které byly vytvoreny v displeji. Karta
zahrnuje aktualni stranky provozu, které jsou v aktivni
sadé stranek provozu, i stranky provozu, které jsou
pouzity v jinych sadach stranek provozu.

Upravit stranku provozu

® ® ©

PC28709—UN—25AUG22
A—TIlacitko Upravit
B—Tlaéitko Duplikovat
C—Tlacitko Odebrat

Zvolte jednu ze stranek provozu. Bude zobrazena fada
tlagitek pro upravu této stranky provozu.

Zvolte tlacitko Upravit (A) pro zménu moduld na strance
provozu.

Zvolte tlac¢itko Duplikovat (B) pro vytvofeni nové stranky
provozu se stejnymi moduly.
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Zvolte tlacitko Odebrat (C) za ucelem odstranéni
stranky provozu z displeje. Tim dojde k trvalému
odstranéni stranky provozu z displeje a z aktivni sady.

POZNAMKA: Tlaéitko Odebrat neni zobrazeno, pokud
je zvolena vychozi strénka provozu od vyrobce.

Vytvofrit novou stranku provozu

PC28710—UN—25AUG22

Tlacgitko Viytvorit novou stranku provozu
Zvolenim tlagitka Vytvofit novou stranku provozu
vytvofite novou strdnku provozu.
Pfidani, aprava nebo duplikace stranek Provoz

Stejné rozhrani je zobrazeno pfi pfidavani, upravé nebo
duplikovani stranek provozu. Nova stranka provozu je
prazdna, zatimco duplikované nebo upravované stranky
provozu jiz obsahuji moduly.

Nazev stranky provozu

® ®

A—Tlacitko Pridat modul
B—Tlacitko Upravit

PC28707—UN—25AUG22

Kazd4 stranka provozu musi mit jedineény nazev.
Zvolte tlacitko Upravit (A) pro zadani nebo zménu nazvu
stranky Provoz.

Pridat modul

Zvolte tlagitko Pfidat modul (B) a vyberte aplikaci s
pFislusnym obsahem. V seznamu vyhledejte modul s
pozadovanou informaci a zvolte tladitko Pfidat.

POZNAMKA: Kazdy modul Ize na strénku pfidat pouze
Jednou.

POZNAMKA: NeZ budete pfiddvat mensi moduly k
vyplnéni mista, zaénéte s vétsimi moduly.

Pro zjisténi plochy poZadované pro modul
pouzZivejte mriZku.

Nové usporadani moduli

©

Presun modulu

PC28712—UN—25AUG22

Po pfidani modulu na stranku provozu jej vyberte pro
zvyraznéni. Stisknéte a pfesurite modul na otevienou
plochu.

Odebrani modulu

{ ﬁ Remove J
PC28711—UN—25AUG22

Tlacitko Odstranit modul

Vyberte modul tak, aby byl zvyraznén, a zvolte tlagitko
Odstranit.

Prochazeni stranek provozu na hlavni strance

PC28713—UN—25AUG22
Zahlavi

PC28714—UN—25AUG22

Tlacitka Dal$i a Pfedchozi

A—Zahlavi
B—Tlacitka Dal$i a Pfedchozi stranka provozu

Pokud je v aktivni sadé stranky provozu vice nez jedna
stranka provozu, existuje nékolik zpusobd, jak zobrazit
vybranou stranku provozu na hlavni strance.

Titulni lista (A)

Zvolte zahlavi v horni €asti hlavni stranky pro zobrazeni
seznamu vSech stranek provozu, které jsou v aktivni
sadé stranek provozu. Vyberte stranku provozu za
ucelem zobrazeni, vytvofeni nové stranky provozu,

upravy sady stranek provozu nebo vybéru jiné sady
stranek provozu.

Tlaéitka DalSi a pfedchozi stranka provozu (B)

Pomoci Sipek vlevo nebo vpravo prochazite strankami
provozu.

Potazeni prstem (C)

Potazenim prstu po displeji vievo nebo vpravo se
prochazi strankami provozu.

ct47125,1708275551174-16-18FEB24
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Uzivatelé a pristup — stroje startované

klicem

Uzivatelé a pfFistup

PC28700—UN—25AUG22

Aplikace Uzivatelé a pfistupova prava spravuje
uzivatelské profily a blokuje néktera nastaveni pro rizné
uzivatele.

ZaloZka UZivatelské profily

e Meéni profil displeje a nastavuje osobni identifika&ni
kod (PIN) pro pfistup spravce.
ZaloZka Pristupové skupiny

e Ulozte funkce jednotky displeje, které jsou
zablokované.

Karta Bezpecnostni kéd PIN

e Aktivujte zamek displeje. Pro pfistup k displeji je
vyZzadovan kéd PIN operatora nebo spravce.

Prechod do aplikace Uzivatelé a pristupova prava
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Uzivatelé a pfistupova prava.

Uzivatelské profily

L o
®

A—Profil Administrator
B—Profil Pracovnik obsluhy

PC28701—UN—25AUG22

Jednotka displeje muze byt provozovana v jednom ze
dvou profilt, Administrator nebo Uzivatel. Aktivni profil
je zobrazen nad seznamem profilu.

Profil Administrator (A)

Profil Administrator vzdy patfi do skupiny s plnym
pfistupem. Umoziiuje neomezeny pfistup ke vdem
funkcim, dovoluje blokovat a odblokovavat funkce v
profilu Uzivatel. Pro zamezeni pfistupu ostatnich
uzivatell k profilu Administrator Ize profil chranit
identifikacnim kodem.

Profil UzZivatel (B)

Profil Uzivatel vzdy patfi do skupiny s omezenym
pristupem. Ma pfistup pouze k funkcim, ke kterym ma
povoleny pfistup. Musi byt aktivni profil Uzivatel a profil
Administrator musi byt chranény kédem pro blokovani
funkci.

Zmeéna aktivniho telefonu

® ©® O

PC28702—UN—25AUG22
A—Tlacitko Zménit profil
B—Tlacitko Upravit
C—Tlacitko Zobrazit

Zvolte tlacitko Zménit profil (A) a vyberte profil ze
seznamu.

POZNAMKA: Pokud byl vytvofen kéd (PIN) pro profil
Administrator, musi byt tento kéd zadan pfi
pfechodu z profilu UZivatel na profil Administrator.

Pridat / zménit PIN

Zvolte tlacitko Upravit (B) pro profil Administrator. Zvolte
tlacitko Pfidat/zménit PIN.

Skupina pfistupu

Pfistupové skupiny slouZi k nastaveni, zobrazeni nebo
zméneé pristupovych prav do skupiny s omezenym
pristupem.

Skupina s plnym pfistupem

Skupina s plnym pfistupem je schopna pouzivat
vSechny funkce displeje. Skupinu s plnym pfistupem
nelze upravovat.

Skupina s omezenym pristupem

Skupinu s omezenym pfistupem muze spravce omezit
na nékteré funkce. Skupiny s omezenym pfistupem
mohou byt upravovany, pouze pokud je aktivni profil
Administrator.

Upravit pristupova prava

A—Symbol Odblokovani
B—Symbol Zablokovani

©,

PC28703—UN—25AUG22

Pro kazdou uvedenou aplikaci bude zobrazeno
"neblokovano", pokud nejsou zablokované zadné
funkce. Pokud jsou funkce zablokované, jsou uvedené
pod nazvem aplikace a symbol je zménény na
"zablokovano".
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Vyberte aplikaci tak, aby byla zvyraznéna, a zvolte
tlacitko Upravit.

Na strance Upravit pfistupové skupiny bude zobrazen
seznam funkci, které Ize zablokovat nebo odblokovat
pfepinanim spinace Zamknout/Odemknout. Ulozte
zmény skupin pfistupu uzavienim stranky.
Bezpecénostni kéd PIN

Po aktivaci je pro pfistup k funkcim displeje vyzadovano
osobni identifikadni €islo (PIN). Pro profily spravce a
operatora Ize nastavit samostatné kody PIN.

Pokud je v displeji provedeno obnoveni tovarnich dat
nebo obnoveni systému, kédy PIN operatora budou
ztraceny. Kod PIN spravce se ulozi a displej zUstane po
zapnuti uzamcen.

Doc¢asny pfistup

Displej vstoupi do rezimu doCasného pfistupu poté, co
operator zada pét nespravnych kéda PIN. VSechny
funkce displeje jsou k dispozici pro 24hodinovy provoz.
Po uplynuti doby do¢asného pfistupu je k odeméeni
displeje vyzadovan hlavni odblokovaci kod.

Ziskejte hlavni odblokovaci kod

1. Prfihlaste se ke svému uctu na portalu myjohndeere.
com.

2. Zvolte Stellar Support.
3. Vyberte volbu Zeméd. a Zahrad.

4. V c&asti Displeje, Sdruzena jednotka Fizeni narfadi
vyberte moznost Spravovat produkt.

5. Zvolte Disple;j.

Digglays, Application Conl ok

PC671854—UN—06MAY25
Tladitko "i"
A—Tlagitko "i"
Vyberte zamknuty displej a poté stisknéte tlacitko "i"
na pravé strané.

Activation Detail reovsussos

Prusgact L] At Code

B84minugS-1fg3vhem-5bsTvizén

Rtrieve Code ..—@

oK

PC26539—UN—21NOV18
A—Tlacitko Nacist kod

7. Zadejte kod vyzvy z displeje a pak stiskem tlacitka
Nacist kod (A) ziskejte hlavni odblokovaci kod.

| Forgot pin (6]

To Reset Your PIN{s):

lngin U0 yOur CusLomser account w obtain a Master Unlock Code.
Al user PINs will reset and

Security PIN Code will be turned off upon successiul unlocking.

Display Serial Humber Challenge Code
PCGUBUASD0083 3sdrsrbf
Master Unlack Cade
|[ X Cancel ] Unlack

PC26540—UN—21NOV18
B—HIlavni odblokovaci kéd

8. Na displeji zadejte hlavni odblokovaci kéd (B).

ZIDXK1X,1769513326161-16-03MAR26

Uzivatelé a pristup — startovani tlacitkem

Uzivatelé a pristup

PC28700—UN—25AUG22

Aplikace Uzivatelé a pfistupova prava spravuje
uzivatelské profily a blokuje néktera nastaveni pro ridzné
uzivatele.

ZaloZka Uzivatelské profily

e Meéni profil displeje a nastavuje osobni identifikacni
kéd (PIN) pro pfistup spravce.

ZaloZka Pristupové skupiny

e Ulozte funkce jednotky displeje, které jsou
zablokované.

Karta Bezpecénostni kod PIN

e Aktivujte zamek displeje. S aktivovanym
bezpelnostnim kodem PIN je ke spusténi motoru
vyzadovan kod PIN pracovnika obsluhy nebo
spravce.

Prechod do aplikace Uzivatelé a pristupova prava
1. Zvolte polozku Nabidka.
2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Uzivatelé a pfistupova prava.
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Uzivatelské profily

B a
®

A—Profil Administrator
B—Profil Pracovnik obsluhy

PC28701—UN—25AUG22

Jednotka displeje muze byt provozovana v jednom ze
dvou profilti, Administrator nebo Uzivatel. Aktivni profil
je zobrazen nad seznamem profilu.

Profil Administrator (A)

Profil spravce je vzdy nastaven na uroven pfistupu
spravce. UmoZfiuje neomezeny pfistup ke vSem
funkcim, dovoluje blokovat a odblokovavat funkce v
profilu Uzivatel. Pro zamezeni pfistupu ostatnich
uzivatell k profilu Administrator Ize profil chranit
identifikacnim kodem.

Profil UZivatel (B)

Profil pracovnika obsluhy Ize nastavit na pokrocily
pfistup nebo omezeny pfistup.

Spravce muze vytvofit az 250 jedine¢nych profild
pracovnik( obsluhy.

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze PIN kédy musi mit 4-8
Ciselnych znaku.

Zmeéna aktivniho telefonu

® ® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Tlacitko Zménit profil

B—Tlacéitko Upravit

C—Tlacitko Zobrazit

Zvolte tlaitko Zmeénit profil (A) a vyberte profil ze
seznamu.

POZNAMKA: Pokud byl vytvoren kéd (PIN) pro profil
Administrator, musi byt tento kod zadan pri
prechodu z profilu UZivatel na profil Administrator.

Pridat / zménit PIN

Zvolte tlagitko Upravit (B) pro profil Administrator. Zvolte
tlaCitko PFidat/zménit PIN.

Pristupova prava

Pfistupova prava slouzi k nastaveni, zobrazeni nebo
zméné pristupovych prav do skupiny s omezenym
pfistupem.

Pristup spravce

Jako spravce muze tento profil a Uroven pfistupu
spravovat profily pracovnik(l obsluhy, pfidavat nebo
mazat profily pracovnik(i obsluhy a vytvaret PIN kédy
pro tyto profily.

RozSifeny pristup

UZivatelé s pokrocilym pfistupem mohou upravovat
pouze nazev jinych profild pracovniku obsluhy a Uroven
pristupu.

Omezena pristupova prava

Uzivatelé s omezenym pfistupem mohou zobrazit
seznam pracovnikd obsluhy a profilli, zménit aktivni
profil pomoci spravného PIN kodu. Uzivatelé s
omezenym pfistupem maji pfistup pouze k odem&enym
aplikacim.

Upravit pristupova prava

A—Symbol Odblokovani
B—Symbol Zablokovani

® @

PC28703—UN—25AUG22

Pro kazdou uvedenou aplikaci bude zobrazeno
"neblokovano”, pokud nejsou zablokované zadné
funkce. Pokud jsou funkce zablokované, jsou uvedené
pod nazvem aplikace a symbol je zménény na
"zablokovano".

Vyberte aplikaci tak, aby byla zvyraznéna, a zvolte
tlaCitko Upravit.

Na strance Upravit pfistupové skupiny bude zobrazen
seznam funkci, které Ize zablokovat nebo odblokovat
prepinanim spinade Zamknout/Odemknout. Ulozte
zmény skupin pfistupu uzavienim stranky.

Ochrana proti kradezi

Karta Bezpecné spusténi umoznuje spravci povolit/
zakazat pozadavek na zadani PIN kédu u stroju bez
imobilizéru.

04B-10



Provoz—Nastaveni displeje

. Users & Access (7)

user Profiles - Theft Protection

(==) Pincode

| When PIM Code is enabled, Administrater or Operator PINS will
|| |be required,

¥ Enabled

Access Rights >

| Theft Protection
| Enabled

PC697606—UN—20JAN26
Karta Ochrana proti kradezi

Bezpeénostni kod PIN

Po aktivaci je pro pfistup k funkcim displeje vyzadovano
osobni identifikacni Cislo (PIN). Pro profily spravce a
operatora Ize nastavit samostatné kody PIN.

Pokud je v displeji provedeno obnoveni tovarnich dat
nebo obnoveni systému, kédy PIN operatora budou
ztraceny. Kod PIN spravce se ulozi a displej zGstane po
zapnuti uzamcen.

Urovné zabezpeéeni

® PIN koéd deaktivovan: Tlacitko aktivace kédu PIN
neni zaSkrtnuté. Pracovnik obsluhy nemusi pro
spusténi motoru stroje zadat kod PIN. Po spusténi
displeje se nezobrazi obrazovka pro zadani PIN
kodu.

® PIN kéd aktivovan: Tladitko aktivace kodu PIN je
zaskrtnuté. Displej umoZiuje neomezeny pocet
nespravnych zadani PIN. Motor se spusti az po
zadani spravného kédu PIN.

® Je vyzadovan kod PIN (je nainstalovan
imobilizér): Volba aktivace kédu PIN je pfedvolena a
ve vychozim nastaveni je uzamcena. Pracovnici
obsluhy musi pro spusténi motoru zadat platny kéd
PIN. Po 5 po sobé jdoucich neplatnych pokusech o
zadani PIN kédu se displej na 15 minut zablokuje,
nez budou povoleny dal8i pokusy.

Ziskejte kod pro odblokovani zafizeni (DUC).

1.Na displeji G5 pfejdéte do pravého horniho rohu
a vyberte moznost Obnova kodu PIN.

2.Pomoci pfipojeného zafizeni se pfihlaste do John
Deere Operations Center™ pomoci pfihlasovacich
udaju Deere.

3.V Operations Center postupujte podle pracovniho
postupu Obnova PIN / Generovani DUC. Zadejte
Vyrobni ¢islo stroje (PIN) a Kéd vyzvy z displeje
G5, aby se vygeneroval kod DUC.

4 Vratte se na displej G5 a zadejte vygenerovany kéd
DUC, poté potvrdte.

5.Po ovéreni kodu DUC zadejte a potvrdte novy kod
PIN spravce.

ZIDXK1X,1768745850768-16-03MAR26

Nastaveni bezdratové sité

—>
-

PC28801—UN—29AUG22
Nastaveni bezdratové sité

Nastaveni bezdratového pfipojeni slouzi k pfFipojeni k
bezdratoveé siti nebo pfipojeni mobilniho zafizeni ke
stroji. Aplikace Wireless Settings pouzivd modem
JDLink nebo bezdratovy adaptér USB.

POZNAMKA: Funkce strénky Nastaveni bezdratového
pfipojeni jsou pro modem JDLink dostupné pouze
tehdy, kdyZ je modem nebo brana MTG na sbérnici
CAN aktivni.

Funkce bezdratového nastaveni neni k dispozici, pokud
je modem JDLink pfipojen k zafizeni pouze
prostfednictvim sité Ethernet. Aby tato funkce
fungovala, musi byt modem JDLink pfipojen k siti CAN
stroje.

Prejdéte do Nastaveni bezdratové sité

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Nastaveni bezdratové sité.

Viz napovédu na displeji, kde jsou pokyny, jak vytvorit
spojeni stroje a bezdratové sité nebo mobilni sité a
stroje.

Stroj k bezdratové siti
-

PC24041—UN—05APR17
Stroj k bezdratové siti

POZNAMKA: K vytvofeni pfipojeni stroje k bezdratové
siti Ize pouZit externi bezdratovy internetovy
adaptér. Kompletni seznam kompatibilnich zafizeni
si vyZadejte od svého prodejce produktli John
Deere.

Volba Stroj k bezdratové siti pfipojuje stroj k bezdratove
siti pomoci modemu JDLink.

Volbu Stroj k bezdratové siti pouzijte pro nasledujici:
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Bezdratové aktualizace softwaru
Vzdalena diagnostika

Pfistup ke vzdalenému displeji (RDA)
Licence online

Aplikace Data Sync s vyuZitim osobniho
pfistupového bodu

POZNAMKA: Kdyz se pouziva aplikace Synchronizace
stroju John Deere, funkce stroje na bezdratovy
pfenos je deaktivovana.

Mobilni zafizeni ke stroji

N

PC24042—UN—05APR17
Mobilni zafizeni ke stroji

Volba Mobilni zafizeni ke stroji vytvafi bezdratovou sit
pomoci modemu JDLink a pfipojuje bezdratova zafizeni
ke stroji.

Volbu Mobilni zafizeni ke stroji pouzijte pro nasledujici:
® John Deere Connect Mobile

POZNAMKA: KdyZ se pouziva aplikace Machine Sync,
funkce mobilniho pfenosu do stroje je v traktorech
deaktivovana. Obsluha traktoru musi pouZit
aplikaci Synchronizace stroji John Deere za
ucelem pfipojeni do sité vedouciho stroje.

ZIDXK1X,1749533996335-16-200CT25

Nastaveni portu COM
g
hS -

Nastaveni portu COM

PC28803—UN—29AUG22

Aplikace Nastaveni portd COM se pouziva ke
konfiguraci signalu RS232 tak, aby displej mohl
komunikovat s rGznymi Fidicimi jednotkami nebo
zarizenimi.

Piechod na nastaveni portu COM

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Nastaveni portu COM.

POZNAMKA: Pro pfipojeni zafizeni pomoci portu COM
je zapotfebi dodatecny svazek vodi¢u. Kontaktujte
svého prodejce John Deere.

Displej obsahuje dva sériové porty COM pro pfipojeni k
témto typlm zafizeni:

Propojeni Field Doc

PfijimaC GPS (globalni pozi¢ni systém)

Snimani dusiku (N) (vyrobci: Yara a Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Vaha odvozniho prostfedku

Pozadavky propojeni Field Doc:

® Pfenosova rychlost je nastavena na 9600.
® Protokolovani v fidici jednotce Raven je zapnuto.

® Hodnota spousté datového protokolu je mensi nez 3
sekundy (doporucuje se 1 sekunda nebo méné).

Pozadavky sériového GPS:

POZNAMKA: Navadéni AutoTrac neni kompatibilni s
GPS RS232 jinych vyrobcd.

® Pfenosova rychlost je nastavend na 19200.

e Vystupni rychlost je nastavena na 1 nebo 5 Hz
(navadéni, ruéni navadéni a systém Parallel
Tracking vyZaduji 5 Hz).

® Pfijimac je nastaven pro odesilani nasledujicich
zprav:

- GGA

- GSA

- RMC

- Datové bity 8

- Parita — Zadna

- Stop bity 1

- Rizeni toku — Zadné
Nastaveni snimani dusiku (N)

1. Provedte instalaci, kalibraci a nastaveni systému
snimani N-Sensing podle navodu k obsluze vyrobce.

2. Nakonfigurujte nastaveni portu COM pro typ a
vyrobce zafizeni.

3. Vyberte N-Sensing pro cilovou rychlost/Rx na
strance souhrnu prace v aplikaci Nastaveni prace.

Nastaveni GreenSeeker

1. Provedte instalaci, kalibraci a nastaveni systému
GreenSeeker podle navodu k obsluze vyrobce.

2. Nakonfigurujte nastaveni portu COM pro typ
zafizeni.
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3. Zvolte systém GreenSeeker pro cilovou rychlost/Rx
na strance souhrnu prace v aplikaci Nastaveni prace.

Nastaveni LH 5000

1. Provedte instalaci, kalibraci a nastaveni systému LH
5000 podle navodu k obsluze vyrobce.

2. Nakonfigurujte nastaveni portu COM pro typ Field
Doc Connect a vyrobce jako LH Technologies.

3. Zvolte LH 5000 v aplikaci Spravce zafizeni.
Nastaveni vozidla na zrni

1. Provedte instalaci, kalibraci a nastaveni systému
odvozniho prostfedku podle navodu k obsluze
vyrobce.

2. V polozce Typ zafizeni vyberte moznost Odvozni
prostfedek.

3. Vyberte vyrobce odvozniho prostfedku.
Diagnostika portu COM

Diagnostika portu COM slouzi ke zjisténi, zda byly
splnény poZadavky na provoz pfipojené fidici jednotky
nebo zafizeni. Hodnoty zobrazené v diagnostice portu
COM jsou uréeny podle typu zafizeni.

POZNAMKA: Pro zobrazeni véhy odvozniho prostfedku
na displeji John Deere jsou nékterymi vyrobci
vyZadovany konkrétni verze softwaru a nastaveni
vah.

ch177nn,1726040111160-16-080CT25

Originalni monitor GreenStar

PC28804—UN—29AUG22
Originalni monitor GreenStar

Diky aplikaci Originalni monitor GreenStar m(ize displej
CommandCenter G5 komunikovat s fidicimi jednotkami
uréenymi pro pouziti s originalnim monitorem GreenStar
a s traktory fady 00, 10 a 20 se sbérnici CCD.

POZNAMKA: Viz tabulka kompatibility pro displej G5 na
strankach www.stellarsupport.deere.com, kde jsou
uvedeny kompatibilni stroje a naradi.

Prechod k aplikaci Originalni monitor GreenStar

1. Zvolte poloZku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Vyberte Originalni monitor GreenStar.

Originalni monitor GreenStar je ve vychozim stavu

vypnuty a Ize jej aktivovat nebo deaktivovat v
pokrocilém nastaveni aplikace Originalni monitor
GreenStar.

ct47125,1708275550824-16-18FEB24

Informacéni monitor

Informacni monitor

PC28820—UN—20SEP22

Monitorovaci systém stroje zobrazuje specifické udaje o
vykonnosti stroje. Skupiny hodnot obsahuji tyto
parametry:

® Rychlost a vykon

e Palivo a tlak

Teplota

Elektricka soustava

Hodiny

POZNAMKA: Hodnoty dostupné pro jednotlivé skupiny
jsou zavislé na typu stroje.

Zvolte zalozky na levé strané stranky pro pfepinani
mezi skupinami. Zvolte polozku pro zobrazeni hodnoty
pouze této polozky.

Pokud hodnota neni dostupna, budou zobrazené
pomlcky.

Prechod k informaénimu monitoru
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Monitor stroje.

ct47125,1740581994094-16-26FEB25
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Spravce zarizeni

Spravce zafizeni

PC28716—UN—25AUG22

Vyberte aplikaci Spravce zafizeni a oteviete nastaveni
Profil stroje a naradi. Nastaveni profilu jsou dulezita pro
pfesny vykon aplikaci precizniho zemédélstvi John
Deere, napfiklad AutoTrac, fizeni segmentl a pracovni
datové mapy.

Prechod do aplikace Spravce zarizeni
1. Zvolte polozku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Spravce zafizeni.

Profil stroje
Obecné nastaveni

Jestlize displej detekuje stroj, nékteré informace jsou
automaticky nastaveny fidicimi jednotkami stroje.

Nastaveni specificka pro urcité typy stroju se na strance
zobrazi jen v pfipadé, Ze jsou tfeba.

POZNAMKA: Néktera méfeni jsou platna pouze pro
urcité typy stroja.

Posuny GPS

POZNAMKA: PFi pouZiti vice néstrojii se pouZije pouze
bocni posun pro prvni nastroj.

Chcete-li se vyhnout chybam v mapovani, dokumentaci
a fizeni sekci, kombinujte bo€ni posuny ze v8ech naradi
a zadejte tuto hodnotu pro prvni naradi. Pokud ma
napfiklad prvni nafadi Sitku 5,1 cm (2 in) doprava

a druhé naradi 2,5 cm (1 in) doleva, zadejte hodnotu 1,3
cm (0,5 in) doprava.

® Boc¢ni posun GPS

- Bo¢ni vzdalenost (vlevo nebo vpravo) od osy
stroje ke stfedu pfijimace GPS. Tato hodnota je
obvykle nastavena na 0,0, pokud GPS pfijimac
neni posunuty doleva nebo doprava od osy stroje.

® Piimy posun GPS
- Radova vzdalenost od stfedového bodu pfijimadge
GPS do bodu na stroji.
Méfeni Fadového posunu GPS se lisi podle typu
stroje. Viz napovédu na displeji, kde jsou
informace o méfeni posun.

e Vyska GPS

- Svisla vzdalenost pfijimace GPS od povrchu
pudy.

Posun pfipojeni

® Propojovaci bod je misto, kde je nafadi pfipojeno ke
stroji. Posun pfipojeni je méfeni vzdalenosti od
propojovaciho bodu k bodu na stroji.

Posun pfipojeni se liSi podle typu stroje. Viz
napovédu na displeji, kde jsou informace o méfeni
posuna.

Obnoveni profilu na tovarni nastaveni

POZNAMKA: Pouze u strojii detekovanych jednotkou
displeje Ize obnovit tovarni nastaveni profilu.

Vychozi nastaveni profilu stroje jsou ulozena v fidicich
jednotkach stroje. Zmény téchto nastaveni jsou
ukladany do displeje. Chcete-li resetovat profil na
vychozi tovarni nastaveni, zvolte tlacitko Reset profilu.

stroje najdete ve Stfedisku napovédy na displeji.

Profil naradi

Nazev profilu se nastavi automaticky podle naradi, které
je automaticky zjisténo a nemUze byt ulozeno. U naradi
bez Fidici jednotky ur€i nazev profilu pracovnik obsluhy.

Displej G5 podporuje dvé fidici jednotky ISOBUS
certifikované podle AEF (Nadace pro elektroniku v
zemeédeélském pramyslu). Pouziti dvou fidicich jednotek
ISOBUS je omezeno na konfiguraci jednoho pfedniho a
jednoho zadniho naradi.

POZNAMKA: Jestlize se druhé fidici jednotka ISOBUS
ve Spravci naradi neukazuje, ujistéte se, Ze stroj
ma nakonfigurovany predni konektor.

Pouziti vice Fidicich jednotek ISOBUS pro zadni nafadi
neni podporovano.
Nastaveni sdileni hmotnosti pFi sklizni zrna

Chcete-li spravné nakonfigurovat detekovanou
kompatibilni vahu ISOBUS a propaijit ji s odvoznim
prostfedkem, postupujte takto:
1.Konfigurace profilu naradi

- Jako typ naradi zvolte odvozni prostfedek

Implement Profile O

Profile Mame

== | (B)
I'\.ﬁ riual Implement e

A

Type of Equipmant

l Grain Cart

PC684073—UN—19SEP25
Profil naradi

B—Typ zarizeni
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- Prifadte operaci Sklizen.

Implement Profile O

Operation(s) [ Harvesting =
\

[ -|_- | Dperation

PC684072—UN—19SEP25
Karta Provoz

A—Typ provozu

2.Specialni pozadavky na vazici systém ISOBUS
Unverferth UHarvest Pro: u modeld Unverferth
UHarvest Pro jsou vyZadovany dalSi kroky nastaveni:

- Zkontrolujte, zda je software UHarvest Pro
aktualizovan na verzi 24.1.0.4 nebo novéjsi.

- Na strance VT ISOBUS Unverferth se ujistéte, ze
je vybrano nastaveni "Povolit komunikaci s Fidici
jednotkou ukold".

Ulozeni nastaveni profilu

Kliknutim na tlagitko UlozZit uloZite nastaveni ze vSech
karet a vratite se do aplikace Profil nafadi. Pfi pfepinani
mezi kartami neni tfeba volit pfikaz Ulozit.

Nastaveni profilu naradi se ulozi v displeji podle
nasledujicich faktor(:

® Nazev profilu
® [SO nazev detekované Fidici jednotky naradi

POZNAMKA: Pted konfiguraci profilu naradi provedte
nastaveni pred provozem v oviadaci naradi,
napfiklad konfiguraci jizdy.

ISO nazev se zméni pfi zméné nastaveni Fidici jednotky
nékterého nafadi. To zahrnuje zménu nastaveni Fidici
jednotky mezi hnojenim a vysevem.

Automaticka detekce nastaveni profilu

POZNAMKA: Aby bylo moZné detekovat seci stroje
SeedStar 2 nebo SeedStar XP pfi prvnim pripojeni
k traktoru, musi byt fizeni segmentd vypnuto. Po
prvnim pripojeni je seci stroj detekovan bez ohledu
na stav Rizeni sekce VYPNUTO nebo ZAPNUTO.

Je-li pfipojena fidici jednotka naradi, néktera nastaveni
profilu narfadi automaticky provede fidici jednotka
seciho stroje.

Pfi prvnim pfipojeni fidici jednotky se zobrazi vystraha s
textem "Profil nafadi byl vytvofen". Po opakovaném
pFipojeni nafadi v budoucnosti je definovan nazvem ISO
a nacte se nastaveni profilu nafadi, které je ulozeno v
displeji.

POZNAMKA: Vystraha se zobrazi znovu, pokud zvolite
moZnost "Nastavit pozdéji".

Pokud je pfipojeno néfadi, které neni rozpoznano, pro
takové naradi musi byt vytvoren profil. Zvolte tlagitko
Pfidat nafadi (Add Implement) v Spravce zafizeni
(Equipment Manager) pro vytvoreni profilu naradi.

K zobrazeni pravé detekovaného nazvu ISO zvolte
Centrum diagnostiky > karta Diagnostika fidici jednotky
> vyberte fidici jednotku naradi > karta Informace o
fidici jednotce.

Pfed provozem si ovéfte vSechna potfebna nastaveni.
Pracovni bod se nenastavuje automaticky.

Typy pfipojeni

® Typ pfipojeni neboli zavés popisuji zpusob, kterym je
naradi pfipojeno ke stroji, a fidi to, jak displej fidi
pohyb nafadi za strojem.
Mapa pokryti, dokumentace a Rizeni sekci vyzaduje
nastaveni typu pfipojeni.

® Posun otaceni

Néktera naradi maji oto¢ny zavés, ktery se pfipojuje
ke tfibodovému zadnimu zavésu stroje. Posun pro
toto oto€né umisténi je nezbytny, aby displej mohl
zjistovat pohyb naradi za strojem. Je-li jako typ
pfipojeni vybrana moznost 3bodové zadni pfipojeni,
tato moznost je k dispozici.

Pracovni Sirka

® Pracovni Sitka zabéru je Sitka zabéru pfi orbé, seti,
postfiku nebo sklizni pfi jednom prijezdu pfes pole.
Pouziva se k vytvareni map pracovnich dat a na
vypocet obdélané plochy. Aplikace Navadéni,
Mapovani a Celkové udaje o plose vyzaduji zadani
pracovni Siiky.

Rozmeéry

e QOdsazeni v pficném sméru
Lateralni vzdalenost od stfedu stroje ke stfedu
pracovni Sifky naradi. Aplikace Navadéni a
Mapovani vyzaduji nastaveni odsazeni v pficném
sméru.

POZNAMKA: P¥i pouZiti vice nastrojii se pouZije pouze
boéni posun pro prvni nastroj.

Chcete-li se vyhnout chybam v mapovani,
dokumentaci a fizeni sekci, kombinujte bocni
posuny ze vdech naradi a zadejte tuto hodnotu pro
prvni nafadi. Pokud ma napfiklad prvni naradi sitku
5,1 cm (2 in) doprava a druhé naradi 2,5 cm (1 in)
doleva, zadejte hodnotu 1,3 cm (0,5 in) doprava.

e Stfed otaceni

Pfima vzdalenost od pfipojného bodu ke stfedu
otaceni naradi v pracovni poloze. Obvykle je to
misto, kde se dily nesouci zatizeni naradi dotykaiji
zemé. Posun stfedu otaceni je dulezity pro
modelovani pohybu néfadi v zataCkach. Funkce
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automatizace otaceni AutoTrac, mapovani a pasivni
navadéni naradi vyzaduji nastaveni stfedu otaceni.
Kvuli zajisténi spravné funkcnosti se doporucuje
hodnotu stfedu otaceni ovéfit. DalSi informace
najdete v napovédé na displeji.

® Pracovni bod

Pfima vzdalenost od pfipojného bodu k mistu, kde
probiha €innost, napfiklad kde se shazuje osivo nebo
produkt, sklizi plodina nebo obdélava plda. Aplikace
Mapovani vyZaduje nastaveni pracovniho bodu.

® Posun segmentu (naradi ISOBUS)

Pfima vzdalenost od stfedu otaceni k bodu, kde se
realizuje dana operace. Napfiklad misto, kde probiha
seti nebo sazeni, sklizef urody nebo kde se ora
puda. Aplikace Mapovani vyzaduje nastaveni
posunu sekce.

Zaznam prace

® Aktivacni signaly zaznamu urcuji, kdy budou
ZAPNUTE a VYPNUTE zaznamy pro vytvafeni map
a pro ucely pracovniho monitoru. Ne vSechny
spoustéte zaznamu jsou k dispozici pro vdechny
typy stroje.

POZNAMKA: V manuélnim reZimu musi obsluha
stisknout tlacitko Zaznam nebo Pauza pro prepnuti
mezi ZAPNUTYM a VYPNUTYM stavem pracovni
datové mapy.

Mechan. zpozdéni

® Mechanické zpozdéni je primérna doba, kdy
vyrobek dosahne povrchu po povelu ZAPNOUT
nebo VYPNOUT. Mlze byt nutné provést zmény
u kazdé kombinace stroje, naradi a displeje. Aplikace
Mapovani vyzaduje nastaveni mechanického
zpozdeéni. Nastaveni jsou zasadni pro vykonnost
Rizeni sekci.

POZNAMKA: Nékteré Fidici jednotky se mohou
dynamicky zapojit do displeje na zakladé znamych
hodnot pracovniho bodu naradi a rozméru a
automaticky vypocitat hodnoty mechanického
zpozdeéni.

POZNAMKA: Deaktivované vstupni pole znadi, Ze Fidici
jednotka dynamicky komunikuje s displejem za
ucelem aktualizace parametri mechanického
zpozdéni.

najdete ve Stfedisku ndpovédy na displeji.

Resetovat volbu pro naradi ISOBUS

@,

Tlacitko Reset

PC697601—UN—11FEB26

Implement Profile @

(3 Latersi ofiser voin | Y

Work Point — 1 Planting/Seeding 56t ‘

Mechanical Del e
T £ () 1 Planting/seeding On: 0.10 see OFf: 0,10 see

LAl S

THFERLEzAt -ﬁfv} 1: Flanting/seeding

Measurement Seed Spacing

Work Recording AUTD Implement Contraller

c Based on Actual Rate |
(] et prome EX=N -

PC702246—UN—13FEB26
Umisténi tlacitka resetovani

A—TIlacitko Reset
B—Resetovat profil

Vedle kazdého nastaveni, které bylo zménéno ru¢né a
uloZeno, se zobrazi tlacitko resetovani (A). Pokud byl
profil upraven, ale jesté nebyl uloZen, ikona Reset se
pro tato nastaveni nezobrazuje. Po Upravé jednoho
nebo vice nastaveni v profilu naradi a ulozeni profilu
mohou uzivatelé jednotlivé resetovat kazdé zménéné
nastaveni nebo resetovat vSechna nastaveni na
vychozi hodnoty pomoci profilu resetu (B).

ct47125,1705184704147-16-03MAR26

Vybér pole

Pole vybrané pro autonomni provoz je nutné dukladné
zvazit. Mezi faktory ovliviiujici vybér takového pole
patfi:

® Plocha topografie (sklon do 11°). Ve svazitych

podminkach mudze systém omezit rychlost pod
hodnotu nastavenou pracovnikem obsluhy.

DULEZITE: Nepouzivejte zafizeni na poli, jehoz
sklon presahuje 11° / 20 %.
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PC620804—UN—27AUG24
Prilis velky sklon

e Obdélavatelna plocha pole o Sifce nejméné
3nasobku Sifky nafadi

APY80354R—UN—02MAR23

Obdélavatelna plocha pole

A—Plocha neschvalena pro autonomni provoz (méné nez 3X) X—Sitka naradi
B—Plocha schvalena pro autonomni provoz (vice nez 3X)
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DULEZITE: P¥i pokusu o zahrnuti plochy mensi nez
trojnasobek Sifky naradi mlze dojit
k prekroceni vnéjsi hranice strojem
a k zastaveni autonomniho systému
v ochranném pasmu.

® Pokryti signalem pfijimacem StarFire s globalnim
indikatorem presnosti (GAI) alespon 80 %

Accuracy (%)

APY80304—UN—O1FEB23
Globéalni indikator presnosti

® Pokryti mobilnim signalem nad 80 %

MTG Version: 7.1.2001

((T)} MTG Connection g;l:al Strength oo Open

————d
APY80305—UN—01FEB23
Pokryti mobilnim signalem

® Zmapované vnitfni pfekazky (napf. vodni toky, vpusti
a trvalé stavby)

DULEZITE: Nevytvarejte uzké prichody s vnéjsi
hranici pro propojeni vice poli.

APY80306—UN—O01FEB23
Zmapovana vnitini prekazka

A—Vnéjsi hranice pro autonomii
B—Hranice souvraté
C—Neprekrogitelna vnitini hranice
D—Prekrocitelna vnitini hranice

® Pole s jednim uhlem pfimé linie (pfiklad: celé pole je
5° severné.)

® Pole umoZhiujici hranice souvraté pro tfi nebo vice
prejezdl na souvrati

ZIDXK1X,1759921925938-16-280CT25

Nastaveni pole

Na poli nesmi byt Zadné pohyblivé pfedméty. VSechny
predméty zamérné ponechané na poli by mély mit
kolem sebe namapovanou hranici. Systém vnimani
nenahrazuje dobré namapovani hranic. Nezmapované
objekty mohou byt zpracovany nebo zpUsobit zbyte¢né
zastavky.

POZNAMKA: Pokud systém detekuje nadmérny prokluz
kol, traktor se zastavi.

POZNAMKA: KaluZe na poli mohou spustit vystrahu
Detekovana prekazka.

ZIDXK1X,1759921923323-16-280CT25

Pole a hranice

PC28766—UN—25AUG22

Aplikace Pole a hranice

Nazvy soubor( usporadaji informace pro snazsi

vyhledavani a pouzivani dat, napfiklad linii navadéni.

Pouzivani nazvl poli je nepovinné a pro nedefinované

nazvy se zobrazi "---".

Aplikaci Pole a hranice pouZijte nasledujicim

zpusobem:

® \/yberte nazev umisténi pole, ktery se bude pouzivat
ve vSech ostatnich aplikacich.

® \/ytvofte nové nazvy pro polozky klient, farma nebo
pole.

Zmeénte nazev klienta, farmy nebo pole.
Prifadte pole jiné farmé ¢i klientovi.
Vymazani klienta, farmy nebo pole.
Vytvorte hranice sady hranic.

Zaskrtnutim poli¢ek Klient, Farma a Pole nastavte
aktualni umisténi a vyberte nazev pole pouzivany pro
vS8echny ostatni aplikace.

POZNAMKA: Pti spréavé dat pomoci Provozniho centra
spolecnosti John Deere je zapotfebi zaznamenavat
data pod spravnym klientem, farmou a polem.

Integrace s navadénim
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® Pole mlze byt spojeno se stopou navadéni pfi
vytvareni stopy nebo pfi Upravé stopy.

® Seznam stop navadéni mlzete filtrovat podle nazvu
pole.

Modul stranky Provoz

V aplikaci Spravce rozvrzeni je k dispozici modul
Umisténi pro aplikaci Pole. Je dostupny na vychozi
strance provozu navadéni a muzete jej pfidat na
libovolnou stranku prabéhu.

V modulu Umisténi vyberte pole, abyste mohli:

e filtrovat seznam stop navadéni.

® Pfipojit nové drahy k poli po jejich vytvoreni.

e Zacnéte nova nebo pokralujte v pfedchozich
pracovnich datech.

Piechod do aplikace Pole a hranice
1. Zvolte poloZku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Pole a ohrani¢eni.

Current Location

Beaverton
v’ Fort Amon | Racoon Fort

Manage Clients/Farms/Fields Q

36th Palace
Last Modified:11/05/2025

PC697603—UN—29JAN26

lkona seznamu
A—lkona seznamu

36th Palace ‘@ @‘IE]
Last Madilled: 11-05-2025

o" Sort by:Last e [

Field Boundaries

Deck
Last Modified; 11-05-2025

Workable Area
0.26 ac #

Exterior boundary minus
InTErier b(}\.ll‘l'ﬂa!'5l areas,

i

Hranice pole

PC697604—UN—12FEB26

A—Lupa - sefad'te nebo filtrujte dostupné hranice podle riiznych
kritérii

B—Horni oddil — aktualné aktivni nebo vybrana hranice

C—Zpracovatelna plocha — vypocétena plocha, ktera je pokryta
hranici

D—Tlaéitko plus — slouzi k vytvoreni nové hranice

E—Zrusit — zrusit vybér nebo vSechny zmény

F—OK - odeslat zmény vybéru hranic pole

G—Tlacitko minus — slouzi ke zruseni vybéru aktualni hranice
H—Aktualni vybér hranice

|—DalSi dostupné hranice

POZNAMKA: Viybér aktuéini aktivni hranice v systému
Operations Center neaktualizuje automaticky
vybranou hranici pro klienta, farmu, pole. Volba
hranice musi byt provedena manuainé.

Spravovat klienty/farmy/pole
Organizace poli

P 6 -
® ® 6

PC28767—UN—25AUG22
A—Klient

B—Farma

C—Pole

Lepsi organizace dat Ize dosahnout pouzitim

nasledujici hierarchie:

o Kiienti (A) jsou nejvySsi uroven organizace.

e Stfedni Uroven predstavuji farmy (B). Farma muze
byt pfifazena klientovi.

e Zakladni uroven organizace tvofi pole (C). Pole Ize
prifadit urcité farmé a klientovi.

Striktni hierarchie neni tfeba, takze Ize pouzivat pouze
nazvy poli a pole klienta a farmy ponechat prazdné.
Mozné je také vibec nepouzivat nazvy poli.

Toto rozhodnuti zalezi na mnozstvi ukladanych dat.
Vice dat vyzaduje lepSi strukturu k vyhledavani poli.

POZNAMKA: Na pfedchozich obrazovkdch John Deere
byly uloZeny mapy a navadéci linie podle nazvu
poli. V displeji G5 se data ukladaji jako body s udaji
0 zemépisné Sifce a délce. Nazvy poli jsou treba
jen k filtrovani dat.

Vybér a filtrovani nazvi

V hierarchii Klient, Farma a Pole vyberte klienty a farmy,
abyste mohli hledat pole.

1. Vyberte kartu Klient.

2. Ze seznamu vyberte klienta. Nazev klienta je
zobrazen na karté Klient.

3. Karta Farma se zobrazi automaticky. Zobrazi se
seznam farem spojenych s klientem.

4. Ze seznamu vyberte farmu. Nazev farmy je zobrazen
na karté Farma.

5. Karta Pole se zobrazi automaticky. Zobrazi se pouze
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seznam poli spojenych s klientem a jeho farmou.
Vyberte pole.

Demontaz filtru

Zruste filtr tlacitkem Smazani vybéru.

Vytvareni a Gpravy nazvi

POZNAMKA: Nazvy klientt, farem nebo poli neni
vhodné po zaznamenani dat ménit. V pfipadé
zmény nazvu jej zménite v jinych umisténich,
napriklad v Provoznim centru John Deere.

Nazvy klientd, farem a poli nelze duplikovat. Nazvy
riznych klientl a farem musi byt unikatni.

Karty Klient a Farma

Jsou-li vybrany karty Klient nebo Farma, vyberte tlacitko
Upravit na dolnim okraji stranky a zobrazte tak seznam
Upravit klienta nebo Upravit farmu.

Na seznamu vyberte nazev klienta nebo farmy, které
chcete upravit, nebo stisknutim tlacitka Nové na dolnim
okraji stranky vytvoite nazev.

Karta Pole

Kdyz je zvolena karta Farma, zvyraznéte nazev pole a
zvolte tlagitko upraveni pro editaci pole. Nazev vytvofite
tlagitkem Novy na spodku stranky.

Smazani nazvu

Pro smazani nazvu editujte klienta, farmu nebo pole a
pouzijte tlaCitko smazani na strance Uprav.

® Smazani klienta smaze i vSechny farmy a pole, které
jsou mu pfifazeny.

® Pfi smazani farmy se smazou i vSechna pole, ktera
jsou ji pfifazena.

Hranice pole

PC28768—UN—25AUG22
A—Vnéjsi hranice (rtizova)
B—Neprekrocitelna vnitini hranice (rizova)
C—Prekrocitelna vnitini hranice (zluta)
D—Hranice souvraté (zluta)

Vnéjsi hranice (A) oznacuje obvod pole.

POZNAMKA: Viytvofeni a pouZiti vnitini hranice
vyZaduje vnéjsi hranici.

Vnitfni hranice oznacuji dulezité oblasti pole. Tyto
hranice mohou byt bud neprekrocitelné (rizové) (B),
nebo prekrocitelné (zluté) (C). Prikladem
neprekrocitelné hranice je studna, zatimco pfikladem
prekrocitelné hranice je potucek.

Hranice souvrati (Zluté poml&ky) (D) oznaduji oblasti v
poli, kde jsou koncové Ffadky nebo Fadky pro otaceni.
Jsou vytvareny uvnitf vnéjSi hranice a okolo
neprekrocitelnych vnitfnich hranic.

PF¥i pouziti s aplikaci Rizeni sekce zabranuji hranice
davkovani produktu uvnitf oznacenych oblasti v poli a
mimo pole.

Vypocet plochy

Odhad hranié¢ni plochy se pocita v ploché
dvourozmérné roviné. VSechny aktivni vnitfni hraniéni
plochy jsou odecteny od vné&jsi hrani¢ni plochy. Vyskové
zmény nejsou ve vypoctu hraniéni plochy zapodcteny.
Celkové udaje o praci zahrnuji vySkové zmény v
celkovych udajich o zpracované plose. V dusledku
rozdilt ve vypoctu se celkové Udaje o hranici a praci lisi.
Vytvoreni hranice pomoci mapy pokryti vyzaduje
nasledujici:
® Nazev pole
® Mapa pokryti bez mezer pokryti kolem vnéjsi ¢asti
pole

Vytvoreni projeté hranice vyZaduje nasledujici:
o Nazev pole
e Pfijima¢ StarFire se signalem SF1 nebo lepSim

Vytvofeni autonomni hranice vyzaduje nasledujici:

® Nazev pole
® Projeta hranice

e Pfijimac¢ StarFire 7000/7500 se signalem SF-RTK/
RTK

Autonomni hranice

Hranice autonomie je hranice vysoké kvality, ktera
obsahuje atributy opakovatelnosti a je zaznamenana
tak, aby splfiovala bezpe€nostni poZzadavky stanovené
pro autonomni provoz.

Hranice autonomie jsou projeté hranice zaznamenané
pomoci pfijimacde StarFire 7000/7500 a displeje 4.
generace/G5, které zajistuji pfesnost a opakovatelnost
pro plnou automatizaci a autonomii pole. Informace o
vztaznych bodech jsou zaznamenavany a ukladany
spole€né s daty v Case zaznamu projeté hranice.

Hranice autonomie jsou znazornény modrou barvou
a vedle nazvu nebo typu hranice je zobrazena modra
ikona Autonomie.

Hranice, které nespliuji pozadavky autonomie, jsou

04C-7



Provoz—Nastaveni prace a pole

znézornény oranzovou barvou a vedle ndzvu nebo typu
hranice je zobrazena ¢erna ikona Autonomie.

Pferusovana ¢ara predstavuje predpovéd kvality
daného useku hranice, pokud by pracovnik obsluhy
proved| dal§i dostupnou akci, napfiklad vybral moZnost
Ulozit.

Napfiklad pfi nahravani spojuje pferuSovana Cara
aktualni bod s po¢ateénim bodem nahravani.
PfreruSovana ¢ara méni barvu na modrou nebo
oranzovou podle toho, zda by dany usek byl autonomni
(modra) nebo neautonomni (oranzova), pokud by byla
hranice v daném okamziku ulozena.

POZNAMKA: Aktuéini bod musi byt do 100 m (329 ft)
od pocatec¢niho bodu zaznamu a musi byt splnény
vSechny poZadavky, aby byl segment autonomni
(modry).

Pfi pozastaveni nahravani spojuje pferuSovana ¢ara
aktualni bod s bodem, kde bylo nahravani pozastaveno.
Pferusovana ¢ara méni barvu na modrou nebo
oranzovou podle toho, zda by dany usek byl autonomni
(modra) nebo neautonomni (oranzova), pokud by
zaznam hranice v daném okamziku pokracoval.

Prehled hranic autonomie

POZNAMKA: Hranice pouZité pro autonomni systém
museji splriovat poZadavky na autonomii. Viz ¢ast
PoZadavky na mapovani hranic autonomnich poli v
tomto oddilu.

Pfesné hranice autonomie umoziuji autonomnimu
systému bezpecny a presny vykon. Jako referen¢ni bod
pro tyto produkty se pouziva hranice pole. Pfesnost je
klicem k uspéchu a pfesnému ovladani stroje.

Autonomni systém pouziva hranici fizenou autonomii,
ktera je projeta, pro vnéjSi a nepiekroditelné hranice,
aby se stroj bezpecné pohyboval po poli a zUstaval
uvnitf vymezené oblasti. Hranice, které nespliuji
pozadavky pro autonomii, jsou znazornény oranzovou
nebo €ervenou barvou.

Kvalita Bez autonomie Autonomni
displeje fizeni
Kvalita Ne- Zakladni Rozsifené | Autonomni
Operations | znamy fizeni
Center
Metoda - ° Projeto Projeto
Importova-
no
o Nakresleno
ruéné
® 7 predchozi
operace
® Projeto
Rezim - o e SF3 e RTK
korekce Digitalizo- |¢ RTK e RTKX
vano
e RTKX e SF-RTK

e SF1 e mRTK
e SF2 e SF-RTK
Dalsi Nejsou | Nejsou Nejsou Vsechny
pozadavky polozky
v kontrolnim
seznamu
Podrobnosti
musi byt
splnény
Upravy Zadna | Zadna Zadna Jsou
omeze- | omezeni omezeni povoleny
ni Gprav | Uprav Uprav Upravy,
které
zmenSuji
hranici.
Nejsou
povoleny
upravy,
které
rozsifuji
hranici.
Doporude- |Pouzi- |® Mapy V&echny Véechny
né pfipady | vat e Vykazovani| Pfipady pfipady
pouziti s rozva- |, Detek zékladniho rozSifeného
hou el,e ce pouziti plus: | pouziti plus:
poll ® Rizeni Autonomni
® Pocasi sekce fizeni
Logistika e AutoTrac Eva“'ta
Prediktivni | (hraniéni | MERES
pojezdova stopa) e
rychlost * Autotrack | hodminkou
. (AUtOT'M pro pouziti
Automatiza] ~ Trac™) - | g ¥egenimi
ce automa- pro
tické | autonomii.
otaceni
e Navadéni
naradi
AutoTrac
e AutoPath
(Fadky)
e AutoPath
(hranice)
(]
Synchro-
nizace
stroju
John
Deere
Barva Cervena | Cervena oranzova Modra
hranic pfi
zdznamu

Pokud pfesnost zaznamu hranice klesne pod 80 %,
zaznamenana hranice jiz nebude schopna
autonomniho zédznamu.

Nasledujici pFiciny mohou zpUsobit pokles presnosti
zaznamu hranice pod 80 %:

1.Zastinéni
2.Na pfijimaci nebyla provedena kalibrace TCM.
3.Nedostate¢na doba pofizeni signalu pfijimace.
4.Zmeénil se smér montaze pfijimace.
5.Byl nainstalovan novy pfijimag.
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6.Pfijimag byl znovu pfipojen.
7.Rozméry odsazeni pfijimace se zménily.

A POZOR: Zabraiite zranéni osob nebo poskozeni

majetku. Vnéjsi autonomni hranice a vnitini
neprichodné hranice umistéte nejméné 1,5 m
od nasledujicich bodi:

® Obydli, soukromy majetek, budovy a verejné
komunikace

® Plochy se sklonem nad 11 stupnu (20
procent sklonu)

e Diry, pfikopy, strze, strmé naspy, vodni
plochy a dalsi srazy

e Vétrné turbiny, elektrické sloupy a
zavlazovaci zafizeni s centralnim otoénym
bodem

e Nizko visici pfedméty, jako jsou elektrické
kabely, vétve a draty

® Privody nebo skladovani propanu a zemniho
plynu.

DULEZITE: Nevytvarejte iizké prichody s vnéjsi
hranici pro propojeni vice poli.

POZNAMKA: Nejsou uvedeny véechny podminky, které
mohou vést k nebezpeci. Davejte pozor na vsechny
situace, kdy mize byt ohroZena stabilita stroje, na
nebezpeci, ktera nejsou jasné viditelna, nebo na
zvySenou pfitomnost lidi.

DULEZITE: Topografie pole se miize ménit z roku
na rok a také béhem jednotlivych roénich
obdobi. Pokud k tomu dojde, je tfeba pole
znovu namapovat. Priklady: eroze, prikopy,
sesuvy pudy, zavrty.

Posuny autonomni hranice zaznamu:

A POZOR: Zabraiite zranéni osob nebo poskozeni
majetku. Nespravné posunuti hranic
a nespravné rozméry zarizeni mohou vést k
priuchodu stroje nebezpe¢nymi oblastmi. Pred
mapovanim ovéite posuny hranic a rozméry
zarizeni.

Posun autonomniho zaznamu hranic mize byt
generovan bud z GPS stroje, nebo z pracovniho bodu
naradi v zavislosti na zafizeni, které se pouziva pro
mapovani. Pokud se hranice zaznamenava pomoci
stroje bez naradi, pouzijte GPS stroje. Pokud pouzivate
naradi s pfijimaem, k zaznamu pouzijte implementaci
pracovniho bodu.

e GPS stroje

- Univerzalni pfijimac¢ StarFire: posun zaznamu
hranice se méfi pomoci vzdalenosti od okraje
stroje ke stfedu pfijimace.

- Integrovany pfijimac StarFire: posun zaznamu se
méfi pomoci vzdalenosti od okraje stroje ke
stfedu stroje. U vSech integrovanych pfijimaci
pouZijte jako referenéni bod stfed stroje bez
ohledu na umisténi pfijimace.

® Pracovni bod naradi - posun hraniéniho zaznamu se
méFi pomoci vzdalenosti od okraje nafadi ke stfedu
naradi.

POZNAMKA: U jakéhokoli pouZivaného univerzéiniho
prijimace, stroje nebo naradi, se ujistéte, Ze jste v
profilu stroje nebo naradi stanovili spravné boéni
posuny GPS, abyste zajistili pfesné umisténi
hranic.
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Meéreni posunu zaznamu autonomnich hranic

A—Levy okraj ramu
B—Stied stroje Univerzalni pfijimac

POZNAMKA: Pokud univerzaini pfijimaé& stroje neni
namontovan na ose stroje, vytvoite v profilu stroje
boéni posun, abyste zohlednili pfesné umisténi
montaZe. Pak vyuZijte stfed prijimace vlevo nebo
vpravo pro posunuti hranicniho zaznamu.

POZNAMKA: Pokud neni pfijimaé nafadi namontovén
v ose naradi, nezapomerite v profilu naradi stanovit
boéni posun, abyste zohlednili pfesné umisténi
montaze. Poté pouZijte osu naradi pro méreni vievo
nebo vpravo pro posunuti hranicniho zaznamu.
Hodnoty posunu vievo i vpravo od osy nafadi
budou stejné a umisténi pfijimace nafadi nebude
mit na hodnotu posunu vliv.

Presah zarizeni:

PFi praci na poli muze autonomni zafizeni fyzicky
presahovat (naradi, blikaCe, zavés naradi, zavazi stroje
atd.) do zény tlumice razi. Velikost povoleného pfesahu
v oblasti tlumi€e razu je vynucena pracovni toleranci.
Vzdalenost mezi pracovni toleranci a maximalni oblasti
tlumice razt se muze lisit v zavislosti na typu zafizeni a
kvalité GPS, ale pracovni tolerance nikdy nepfesahne

C—Stred naradi

D—Pravy okraj ramu

vyrovnavaci oblast. Pokud se zafizeni zastavi v z6né
tlumice razli, pfremistéte zafizeni podle potfeby.

DULEZITE: Vyhnéte se selhani autonomniho
provozu. Podrobné mapovani hranic
autonomniho pole je diilezitou soucasti
zajisténi uspésného autonomniho provozu.
Dalsi informace naleznete v ¢asti Pozadavky na
mapovani hranic autonomnich poli v tomto
oddilu.
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APY80321—UN—21FEB23
Minimalni vzdalenost od nebezpeci

A—Autonomie nebo neprekrocitelna hranice
B—Pracovni tolerance
C—Rezervni zéna, 1,5 m (5 ft)

Pozadavky na mapovani hranic autonomnich poli

® Projeté na displeji: NejpfesnéjSim zplsobem
digitalniho znazornéni hranic pole je jejich fyzické
projeti, zatimco systém GPS zaznamenava polohu
stroje. Hranice museji byt projeté a vytvofené na
displeji. Jakékoli hranice vytvofené nebo upravené
mimo zobrazeni nebudou fungovat pro autonomii.

® Presnost GPS: Pokud béhem z&dznamu vnéjSich
hranic klesne pfesnost GPS pod 80 %, hranice

nesplni poZzadavky na autonomii. PoCkejte na
zlepSeni signalu a znovu zmapujte oblast.

® Rozméry: Pfi zaznamu projeté hranice musi byt
vSechny rozméry zafizeni i pfijimacCe pfesné. Bocni
posun GPS je rozhodujici pro zajisténi spravného
pouziti posund hrani¢nich zaznamd.

A POZOR: Zabraiite zranéni osob nebo poskozeni
majetku. Nespravné posunuti hranic
a nespravné rozméry zarizeni mohou vést k
priachodu stroje nebezpeénymi oblastmi. Pred
mapovanim ovéite posuny hranic a rozméry
zafizeni.

® Pozastaveni a obnoveni: Tlacitka pro pozastaveni
a obnoveni pouzijte k zastaveni a opétovnému
zahajeni zaznamu hranice v pfipadé, Ze narazite na
zatacky. Timto postupem se vyhnete nepfesnym
tvaram hranic. Aby se zachovala kvalita autonomie
pro dany segment, musi byt stroj v dosahu 100 m
(328 ft) od mista pozastaveni. Pokud je obnoveni
zvoleno dale nez 100 m (328 ft) od mista
pozastaveni, bude segment klasifikovan jako
neschopny autonomie.

POZNAMKA: U verze softwaru 25.2 (10.31.xxx-XXX)
a starsich je vzdalenost pro pozastaveni
a prichyceni 5 m (17 ft).

POZNAMKA: Pii béZném provozu miiZe dojit k uritému
pfesahu zafizeni do zény tlumice razu. To je
pfijatelné. Nadmérny presah (pfed pfesaZenim
oblasti tlumice razu) mize zpulsobit zastaveni
systému autonomie.
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APY80302—UN—02FEB23

Nebezpeci a svahy

A—Vystrazné osvétleni D—Provozni hranice autonomie
B—Vystrazné osvétleni E—Uvnitf pole
C—Rezervni zéna, 1,5 m (5 ft)
ch177nn,1738323754322-16-04MAR26
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Mapovani

PC28771—UN—25AUG22
Mapovani

Aplikace mapovani se pouziva k zobrazeni
prostorovych funkci, napfiklad téchto:

e Navadéni
® Pokryti a pracovni data
® Predpisy podle mapy

Zobrazeni mapy lze pfidat k provoznim strankédm
pomoci nékolika moduld riiznych velikosti ve Spravci
rozvrzeni.

Prejdéte do Mapovani

1. Zvolte polozku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Mapovani.
Mapy pracovnich dat

POZNAMKA: Pii zahajeni nové préce se mapy
pracovnich dat smaZou. Informace o zahajeni nové
prace uvadi ¢ast Nastaveni prace v tomto oddilu
nebo Napovéda na displeji nastaveni prace.

Pracovni data zahrnuji informace o davce, produktu a
pokryti (pracovni stav). Zaznamenavaji se na zakladé
polohy a ¢asu GPS.

Pracovni soubory dat zahrnuji nasledujici udaje:
Doba

Zemépisné souradnice Sitky a délky

Zdvih

Nazev pole (je-li nastaven operatorem)
Pokryti

Dokumentace

Pro nahravani pracovnich dat jednotlivych nazv( poli
neexistuje Zadné omezeni velikosti. Jediné omezeni
predstavuje kapacita paméti displeje. Informace o
dostupné paméti displeje je uvedena v Centru stavl na
hlavni strance.

PC649529—UN—110CT24

Mapovani

Kompas (A): Oznacuje kardindlni smér na mapé.
Vybérem moznosti Kompas (A) pfepinate mezi rezimy
Smér stroje nahoru a Smér sever nahoru.

® Stroj mifi vzhlru: Ve vychozim nastaveni je
kompas v tomto rezimu, kdy je kurz stroje v horni
Casti obrazovky a zobrazeni se otaci s kurzem stroje
(podobné jako perspektivni zobrazent).

® Na sever nahoru: V tomto rezimu je sever vzdy v
horni ¢asti obrazovky a zobrazeni se neotadi s
kurzem stroje (podobné jako u zobrazeni s pevnym
polem).

Zobrazeni mapy (B): Vybérem pfepnete zobrazeni
mapy.

® Zobrazeni pole: Pohled na stroj a pole z vy3ky.
Zobrazeni se méni s pohybem stroje po poli.

® Perspektivni pohled: Zobrazeni pole tak, jak ho vidi
uZivatel. Zobrazeni se méni s pohybem stroje po
poli.

® Pevné zobrazeni pole: Pohled na stroj a pole z
nadhledu. Zobrazeni se neméni s pohybem stroje v
poli, proto je mozné zobrazit panorama.

Zobrazeni pole (C): Zvolte moznost oddaleni na
okrajové oblasti. Pokud hranice neexistuje, mapa se
pfiblizi na rozsah pokryti.

Prepinani mapovych vrstev (D): Vybérem pfepinate
mezi typy map. Informace zobrazené v popiscich se
meéni v zavislosti na vybraném typu mapy.

Legenda (E): Vyberte zobrazeni popisk{ mapy.

Prediktor otoceni (F): Upozorni pracovnika obsluhy
pfedpovédi konce pfejezdu a zobrazi vzdalenost do
konce pfejezdu v zobrazeni mapy.

Rozdéleni (G): Aktivace/deaktivace vizualizace vice
mapovych modulll najednou.

Vlajky (H): Vybérem pfidate do mapy typ praporku nebo
v pfipadé ploSnych a liniovych praporkd zahajite
zaznam. Typy praporkl jsou vytvafeny v aplikaci
Praporky.

Mapa pokryti

Data mapy pokryti zobrazuji, kde byla provedena prace.
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Na mapé se oblast, kterd byla jednou zpracovana,
zobrazuje jako svétle modra, a oblast, ktera byla
zpracovana vicekrat, se zobrazuje jako tmavé modra.
Mapa pokryti se vyrovnava s celkovou obdélanou
oblasti v pracovnim monitoru.

Pracovni data se zobrazuji na mapé v okruhu s
polomérem 3,21 km (2 mi) ve vSech smérech od
aktualniho umisténi GPS.

Mapa pokryti je k dispozici se vSemi displeji G5.
Zaznam dat pokryti vyzaduje pfijimac¢ StarFire.

Mapa predpisu

Mapy predpisu obsahuji informace o cilové davce pro
spravu zon uvnitf pole. Displej je pouziva ke zméné
cilové davky automaticky pfi praci v jednotlivych
zonéch.

Pfedpisy Ize importovat do displeje jako soubory tvaru
pomoci Spravce soubor( a zobrazuji se na mapé pfi
vybéru Nastaveni prace. Mapy pracovnich dat
prekryvaji mapy predpisu.

Nulova davka v pfedpisu se na mapé zobrazuje jako
¢erna plocha. Nulové davky v pfedpisu nafizuji vypnuti
sekci v Fizeni sekci.

Dalsi typy map
Mérna mapa

Mapa davkovani zobrazuje davkovani pfijaté ze stroje
nebo z fidici jednotky naradi. Jestlize je néktera oblast
pokryta vice nez jednou, zobrazi se davka posledniho
prejezdu.

Mapa vynosu

Mapa vynosu zobrazuje prilmérny vynos pfijaty ze
snimace prichodu materialu.

Mapa vihkosti

Mapa vihkosti zobrazuje priimérnou hodnotu vihkosti
sklizené plodiny obdrzenou ze snimace vihkosti.

Mapa odpadu

Mapa odpadu zobrazuje méfeni materidlu mimo plodinu
ze systému snimani.

Mapa odrid

Mapa odriid zobrazuje odridy seté plodiny na poli. Pro
rozliSeni odrid se pouziva az deset rlznych barev.
Jestlize se zaznamenava vice nez deset odrid, barvy
se opakuji.

Displej G5 dokumentuje a zobrazuje sklizenou odrudu
ve stfedovém bodu pracovni Sitky adaptéru. Je-li
stfedovy bod zahlavi umistén v umisténi bez odrudy
definované v mapé lokatoru odrudy, zobrazi se
dokumenty zobrazeni a zobrazi se "—" jako odruda.

Mapa produktu

POZNAMKA: Mapa produktu se zobrazi, pouze pokud
se pouZiva operace s jednou kapalinou.

Mapa produktu zobrazuje produkty nebo smési v nadrzi
aplikované na poli. Pro rozliSeni produktt a smési v
nadrzi se pouziva az deset riznych barev. Jestlize se
zaznamenava vice nez deset produkti a smési v nadrzi,
barvy se opakuiji.

Nizka singulace

Singulaéni mapa zobrazuje procentualni méreni vykonu
davkovaciho systému seciho stroje pfi dodavce po
jednom semenu do pldy. Vrstva singulaéni mapy
zobrazi vykonnost singulace po jednotlivych fadcich.

Funkce mapy

Gesta: Aplikace Mapy umoziiuje uzivatelim prochazet
mapy na displeji G5 pomoci gest. K dispozici jsou
nasledujici gesta:

1. Zvétsit:

a. Priblizeni nebo oddéleni provedete stisknutim
dvou prstu.

b. Dvakrat klepnéte jednim prstem, podrzte jej a
pretahnéte nahoru nebo doll pro pfiblizeni
jednim prstem.

c. Dvakrat klepnéte jednim prstem a postupné
priblizujte.

d. Jednim klepnutim dvéma prsty muzete
postupné zvétSovat.

2. Posouvani: Posouvejte mapu jednim prstem.

POZNAMKA: Pti posouvani v perspektivnim pohledu
muZe symbol stroje prejit ze svislé polohy do
ploché.

3. Spustte Pieklopeni stranky: ZaCnéte prstem od
okraje displeje a pohybem pies okraj displeje
prejdéte na dalSi spusténou stranku vlevo nebo
vpravo.

Fullscreen

Lom

[5) .IE: 1o

PC646024—UN—11SEP24

Smér prejezdu

Vizualizace prejezdu: Sipky umisténé nad prejezdy
oznacuji smér pfejezdu.
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PC646027—UN—13SEP24
Ikony rozdélené mapy

A—lkona rozdéleni
B—Ilkona slouéeni

Rozdélena mapa: Mapovani ma moznost rozdélit
velkou obrazovku mapy. Tato funkce umoZziuje
vizualizaci vice mapovych vrstev sou¢asné. Pokud Ize
mapovy modul rozdélit, zobrazi se ikona Rozdélit (A).
Vybérem ikony Sloucit (B) obrazovky opét sloucite.
Rozdélené obrazovky mapy jsou uzamd&eny. Jakakoli
gesta, jako je posouvani nebo pfiblizovani, se projevi na
obou stranach rozdélené mapy.

Satelitni zobrazeni: Pozadi satelitu Ize aktivovat/
deaktivovat pomoci pfepinaciho tladitka Pozadi na
strance Mapovani béhu.

POZNAMKA: Pro zapnuti vrstvy satelitniho pozadi je
vyZadovana licence G5 Advanced.

ZIDXK1X,1749534195748-16-24SEP25

Praporky

PC28773—UN—25AUG22
Praporky

Praporky se pouzivaji k oznaeni mista zajmu v ramci
pole. Tyto body mohou byt pouZity bud’ pro navadéni
nebo pro dokumentaci.

Praporky upozorni obsluhu v kabing, pokud se aktualni
draha stroje protina s oznacenou oblasti, bodem nebo
linii, a umozni ji v pfipadé potfeby provést okamzité
Upravy.

POZNAMKA: Viystraha z praporku umisténého v
autonomnim poli neovlivni chovani stroje béZiciho
v autonomnim rezZimu. Chcete-li, aby se autonomni
stroj vyhnul urcité oblasti nebo objektu, pouZijte
ohraniceni.

Pfechod na stranku Praporky

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Vyberte praporky.

Typy tvara praporku
:: o I
@ Q %
FEH

®

A—Vjezdovy praporek
B—Praporek bodu
C—Praporek oblasti
D—Vilajka linie

PC684076—UN—25SEP25

® \/jezdovy praporek (A)—oznacuje na poli bod vjezdu
stroje.

® Praporek bodu (B)—oznac&uje na poli urcity bod, jako
je skala nebo misto, kde v aplikatoru doSel produkt.

® VlajeCka (C)—oznaluje zajmové plochy na poli, jako
jsou mista s plevelem nebo prohlubné.

® Praporek linie (D)—oznacuje na poli linie, jako jsou
tratové linie nebo ploty.

POZNAMKA: Je-li definovany bod préce, v bodu préce
se zaznamena praporek. Neni-li definovany Zadny
bod prace, praporek se zaznamena pfimo v
prijimaci GPS.

ch177nn,1738294533577-16-24SEP25

Vjezdové praporky

PC620771—UN—08AUG24
Vjezdovy praporek

Vjezdové praporky jsou definovany nebo vytvoreny
pracovnikem obsluhy pro uréeni mista vjezdu stroje na
pole. Idedlni zplsob umisténi praporkd je u hrani¢ni
linie, kde se nachazi vjezd do pole. Umisténi praporkd
na poli neni nijak omezeno. Mohou byt umistény uvnitf
hranice, mimo hranici nebo také v aktualnim umisténi
stroje.

Pro optimalni vykon stroje se doporucuje omezit pocet
prapork umisténych na poli. Vjezdové praporky Ize
nastavit prostfednictvim displeje, systému Operations
Center a mobilni aplikace Operations Center.

ZIDXK1X,1759921986197-16-280CT25
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Nastaveni prace

PC28769—UN—25AUG22
Nastaveni prace

Nastaveni prace pouZijte pfi vyméné nafadi, zméné
pole nebo pfi aplikaci jiného produktu. Nastaveni jsou
dostupna ve zméné aplikace Nastaveni prace zalozené
na dané cinnosti.

Pomoci aplikace Spravce rozvrzeni pfidejte softwarové
tlaCitko rychlé volby Nastaveni prace panel rychlych
voleb.

Piechod k Nastaveni prace

1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Nastaveni prace.
Souhrn prace

S pouzitim Souhrnu prace vyberte provozni
podrobnosti, jako je produkt a cilova davka / pfedpis.

Pracovni seznam

Vyberte Seznam praci za uc¢elem zobrazeni a vybéru
planovanych, sdilenych nebo historickych praci.

® Planovana — vybere se importovany plan praci a
automaticky se nastavi displej pro zahajeni prace.

® Sdilena - vybér a spojeni pracovni skupiny pro
sdileni pokryti, polohy stroje a navadécich linii.

e Historie — vyberou se a obnovi pfedchozi prace.

Nova prace

Tlacitko Nova prace

PC28710—UN—25AUG22

Chcete-li odstranit pracovni data z nahledu mapy
vybraného pole, vyberte Nova prace. Pokud neni zvolen
nazev pole, vSechna pracovni data zaznamenana bez
nazvu pole budou uloZzena do seznamu praci a
nasledné vymazana z mapy.

Dalsi podminky, které zahaji novou praci:
® Pracovnik obsluhy zméni klienta, farmu nebo pole a
neobnovi praci.

® Pracovnik obsluhy zméni plodinu pfi seti nebo
sklizni. Je-li pfitomna vice jedna operace, nova prace
se zahaji pro zménénou operaci.

® Pracovnik obsluhy zméni produkt nebo suchou smés

pfi operaci aplikovani suchého nebo plynného
produktu. Je-li pfitomna vice jedna operace, nova
prace se zahaji pro zménénou operaci.

® Pracovnik obsluhy zméni produkt nebo smés v
nadrzi, kdyz je aktivné provadéna vice nez jedna
operace aplikovani kapalného produktu. Nova prace
se zahaji pro operaci, ktera byla zménéna.

POZNAMKA: Zména produktu nebo smési v nadrzi pfi
operaci aplikovani jedné kapaliny nezpusobi
automatické vygenerovani nové prace. Je-li
poZadovana nova prace, je nutné stisknout tlacitko
Nova prace.

e Je detekovano nové naradi nebo platforma, které
vytvofi sadu operaci, ktera neodpovida predchozi
sadé operaci.

® Dfive detekované naradi nebo platforma se odpoji a
vytvofi se virtudlni nafadi nebo platforma.

® Pracovnik obsluhy se pfida do skupiny sdileni prace
a nastane néktera z dalSich uvedenych podminek.

Cilova davka / Predpis

R

Predpis

PC28806—UN—29AUG22

Displej podporuje pouze format ArcGIS shapefile.
Je mozné importovat neomezeny pocet predpisu.
Kazdy pfedpis ma neomezeny pocet zén davek.

Pro velikost zony davky neexistuje Zadné méfitelné
minimum.

Volba davky pro vice zén

Zvolte zadavaci pole Volba davky pro vice zén za
ucelem vybéru metody, pomoci které displej urci cilovou
davku pro rozdélenou sekci nebo sekce:

® Nejvy3Si — pouZije nejvyssi davku predpisu ze v8ech

davek, které spadaji do dané plochy pokryti méfice.

® Nejniz8i — pouZije nejnizsi nenulovou davku pfedpisu
ze vSech davek, které spadaji do dané plochy pokryti
méfice.

® Prdmér — pouzije vazenou nenulovou stfedni davku
pfedpisu odvozenou ze v8ech davek, které spadaji

do dané plochy pokryti méfice.

® Nejb&zZnéjSi — pouzije nenulovou davku pFedpisu,
kterd zahrnuje nejvétsi podil z dané plochy pokryti
méfice.

Vychozi nastaveni davky vice z6n je Nejvyssi. Davku
vice z6n je mozné nakonfigurovat pro kazdou
jedine€nou operaci. Vybér pro danou operaci je k
dispozici po nekonec¢nou dobu, dokud neni proveden
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tovarni reset. Po tovarnim resetu nastavi displej
v8echny operace na Nejvyssi.

Ukoly ISOBUS

Displej John Deere G5 umi zaznamenavat celkové
hodnoty ISOBUS poskytované naradim s certifikaci
AEF (Nadace pro elektroniku v zemédeélském priimyslu)
vybavenym fidici jednotkou Ukol se sledovanim
geografické polohy (TC-GEO) a navésnymi postfikovadi
John Deere. VSechny celkové hodnoty poskytované
naradim ISOBUS, napf. ¢as, plocha, hmota a objem
jsou zaznamenavany v ukolu.

Podminky

S pouzitim volby Podminky ru¢né dokumentujte
podminky pocasi, podminky na poli a pracovni
poznamky béhem provadéni prace na poli.

POZNAMKA: Pokud je stanice mobilniho pocasi aktivni,
ruéni dokumentace povétrnostnich podminek je
deaktivovana.

Nastaveni pracovniho planu

Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Work Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Nastaveni pracovniho planu

A—Odebrat dokonéené a odstranéné pracovni plany
B—Automaticka aktivace pracovniho planu

Odebrat dokon¢ené a odstranéné pracovni plany (A)—
kdyz je toto nastaveni aktivovano, jakmile pracovni plan
dosahne 90 % dokon&eni nebo nebyl pouZit po dobu
alespon 2 tydnd, je oznacen jako dokon¢eny a odebran
Ze seznamu praci.

Automaticka aktivace pracovniho planu (B)—kdyz je
toto nastaveni aktivovano, ihned po najeti na pole, pro
které existuje pracovni plan, je tento plan automaticky
aktivovan. Pokud v3ak existuji néjaké konflikty, je tfeba
je vyresit, aby toto nastaveni spravné fungovalo.

ct47125,1708275985144-16-18FEB24

Work Totals

PC28770—UN—25AUG22
Work Totals

Souhrnné Udaje se zobrazuji pro aktivni pole a pracovni
operaci. Chcete-li zménit pole, prejdéte do aplikace
Pole a Hranice a nastavte aktualni umisténi. Pomoci
aplikace Spravce rozvrzeni pfidejte moduly Souhrnnych
Udaju o praci na stranku pribéhu.

Pifechod na Souhrnné udaje o praci

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Souhrnné udaje o praci.
Pracovni operace

Pokud je zaznamenéno vice pracovnich operaci,
pomoci pfepinaCe vyberte typ operace.

Pokud je pro operaci zaznamenano vice odriid nebo
produktu, samostatné celkové hodnoty pro né se
zobrazuji za celkovymi udaiji o poli.

POZNAMKA: Pro nékteré stroje a nastroje jsou k
dispozici dal3i specifické pracovni soucty. Dalsi
informace najdete v napovédé na displeji.

POZNAMKA: Nékteré souhrnné tdaje o praci nemusi
byt vidét kvdli konfiguraci stroje nebo naradi nebo
z divodu nespravné kalibrace.

Prostor

Plocha je celkova plocha, ktera byla zpracovana od
okamziku zapnuti nahravani prace. Vypocet je zalozen
na pracovni Sifce naradi, rychlosti jizdy a dobé prace.
Zbyvajici plocha je plocha pole, ktera jesté nebyla
zpracovana. Vypocet vyZaduje vnéjsi hranici a
zohledfiuje vnitfni hranice.

Cas

Cas je zaznamenana doba prace pro aktualni operaci,
méfena s pfesnosti na desetinu hodiny.

Zbyvajici ¢as je odhadovana doba pro dokonc&eni
zpracovani pole na zakladé zbyvajici plochy a doba
spotfebovana na zpracovani dokonéené Casti pole.

Davka

Davka je celkovy pocet vydanych semen nebo
produktu, vydéleny opracovanou plochou.

Celkem aplikovano
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Celkové aplikované mnozstvi je celkovy vydany objem
semen nebo produktu.

Produkt

Zbyvajici produkt je mnozstvi produktu potiebné k
dokonéeni prace. Vypoclitad se vynasobenim zbyvajici
plochy a davky.

POZNAMKA: Pti pouZiti smési v nadrZi je uvedenym
mnoZstvim cela smés v nadrzZi a nikoliv jednotlivé
ingredience.

Palivo

Palivo je mnozstvi spotfebovaného paliva béhem
zaznamenavani prace.

Celkové udaje o nakladu

Celkové udaje o nakladu zobrazuji vybrana data o
sklizni na naklad sklizené plodiny. Pokud jsou k
dispozici tfi celkové hodnoty nakladu, pracovnik obsluhy
muZze vybrat, které celkové hodnoty se maji zobrazit. Je
nutné vybrat pfesné tfi hodnoty.

Celkem sdilené

Celkové udaje praci je mozné sdilet pomoci sdileni dat
na poli. Sdilené celkové hodnoty jsou aktualizovany jak
inkrementalné displejem, tak pfi pfijeti informaci od
ostatnich ¢len(l skupiny. Dalsi informace o pfipojeni do
pracovni skupiny jsou k dispozici v napovédé na displeji
v ramci aplikace Nastaveni prace.

Celkem vlastni

Zobrazeni historie prace pro pole nebo skupinu poli v

ramci vybraného rozsahu dat. Celkové vlastni hodnoty
je mozné filtrovat podle klienta / farmy / pole, plodiny,

operace a produktu.

ct47125,1708275985068-16-18FEB24

Pracovni monitor

PC28775—UN—25AUG22
Pracovni monitor

POZNAMKA: Nékteré hodnoty specifické pro stroj
a provoz nemusi byt vidét kvdli konfiguraci stroje
nebo naradi nebo z divodu absence spravné
kalibrace.

Monitorovaci systém ¢innosti zobrazuje primérné a
celkové specifické udaje o vykonnosti stroje a
provadéné cinnosti. Zvolte polozku na strance pro

zobrazeni okna pouze pro tuto polozku. Kazdou
z téchto hodnot Ize umistit na hlavni stranku provozu.

K vynulovani vSech hodnot s vyjimkou okamzitych
klepnéte na tlaCitko Reset v dolIni ¢asti stranky.

U tlacitka bude zobrazeno datum a ¢as posledniho
resetu.

Zaznamy o praci vpravo od tlagitka Reset udavaji, zda
je pracovni monitor aktivni a zda momentalné podita.
Blikajici kontrolka znaci, ze monitor je aktivni.

Piechod do aplikace Pracovni monitor
1. Zvolte poloZku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Monitorovaci systém ¢innosti.

Zaznam prace

Pokud je zaznam prace ZAPNUTY, zaznam mapovani
a podcitadla, vyzadujici aktivacni signal, pocitaji
pfislusné udaje. Poditadla, ktera vyZaduji nastaveni
zdznamu o praci, jsou:

Obdélana plocha

Doba prace

Produktivita

Pramérna spotfeba paliva na plochu

Primérna pracovni rychlost

Zvolte Zaznam prace v pravé dolni ¢asti pro zobrazeni
rozbalovaciho okna s nastavenimi zaznamu.

Stav zdznamu je zalozen na aktualnim spoustédi
nahravani vybraném pod polozkou Profil naradi. Pokud
aktivacni signal zdznamu neodpovida provadénym
Cinnostem, stisknéte tla¢itko Upravit pro zménu
zvoleného aktivaéniho signalu. Podrobné udaje najdete
v oddilu Parametry naradi.

POZNAMKA: Pokud je aktivaéni signél zéznamu
nastaven pro manuaini rezim, zaznam prace bude
zapinan a vypinan stisknutim tlacitka Zaznam.

ch177nn,1728630571459-16-110CT24

Zaznam prace

Pokud je zaznam prace ZAPNUTY, zdznam mapovani
a pocitadla, vyZadujici aktivacni signal, pocitaji
pFislusné udaje. Pocitadla, ktera vyzaduji nastaveni
zaznamu O praci, jsou:

Obdélané plocha

Doba prace

Produktivita

Priimérna spotfeba paliva na plochu

Primérna pracovni rychlost

04C-18



Provoz—Nastaveni prace a pole

Zvolte Zaznam prace v pravé dolni ¢asti pro zobrazeni
rozbalovaciho okna s nastavenimi zaznamu.

Stav zaznamu je zalozen na aktualnim spoustéci
nahravani vybraném pod polozkou Profil nafadi. Pokud
aktivani signal zaznamu neodpovida provadénym
¢innostem, stisknéte tlagitko Upravit pro zménu
zvoleného aktivaéniho signalu. Podrobné udaje najdete
v oddilu Parametry nafadi.

POZNAMKA: Pokud je aktivacni signal zéznamu
nastaven pro manualni reZim, zaznam prace bude
zapinan a vypinan stisknutim tlacitka Zaznam.

ct47125,1708275984938-16-18FEB24

Sdileni

PC28774—UN—25AUG22

Sdileni

POZNAMKA: Pro optimaini vykon by véechny displeje a
vSechny modemy JDLink mély pouZivat stejnou
verzi softwaru.

POZNAMKA: Aplikace pro sdileni funguje mezi displeji
4. generace a G5.

Aplikace Sdileni se pouziva k zobrazeni pozadavkl na
sdileni udaji mezi stroji. Sdileni dat umoziuje az Sesti
pracovnikim obsluhy sdilet linie navadéni a data
béhem prace na jednom poli. Aby se mohli pfipojit k
tymu, pracovnici obsluhy musi pfejit na kartu v aplikaci
Nastaveni prace. Aby bylo mozné sdilet navadéci linie,
musi pracovnik obsluhy pfejit do aplikace Navadeéni
Autotrac.

Sdilen& pracovni data se posilaji a pfijimaji v
30sekundovych segmentech. Displej obvykle pfijima
aktualizace pokryti ze ¢lenl skupiny pfiblizné kazdych
30 s v¢etné prenosu dat. Pozice ¢lend skupiny se
aktualizuje kazdych 6 sekund.

POZNAMKA: Casy pfenosu dat se mohou lisit v
zavislosti na sile bezdratoveho pfipojeni.

Je-li aplikace Sdileni aktivni, mezi displeji budou sdileny
nasledujici informace:
® Linie navadeéni (jen pfimé a kruhové stopy)

POZNAMKA: Pfimé stopy vytvorfené metodami Pfistup
stroje A + B, Pristup stroje A + Kurz, nebo Pristup
stroje ZS/ZD + Kurz neni moZné sdilet.

e Mapy pokryti
e Mapy podle pouziti

Pokryti, pfesah, sdilené pokryti a sdileny presah jsou
zobrazeny v jedine¢nych barvach. Sdilené mapy pokryti
jsou viditelné v nékterych modulech stranek provozu a v
aplikacich Navadéni AutoTrac a Mapovani.

PozZadavky na sdileni pozice stroje a linii navadéni:

POZNAMKA: Pro dosaZeni co nejlepsich vysledku
pouZijte uroven korekce SF2 nebo vy3si. PouZiti
SF1 mdzZe byt pfi¢inou neZadoucich posunt vuci
sdilenym navadécim stopam a sdilenému pokryti,
které negativné ovlivriuji vykon systému AutoTrac a
Rizeni segmentu.

® Volby Automaticky synchronizovat data a Pfijimat
data pracovni skupiny jsou zapnuty v aplikaci Sdileni
nebo Spravci soubord.

e Je vyzadovan modem JDLink s aktivnim
predplatnym JDLink Connect.

e Je nutny displej CommandCenter 4600 nebo
univerzalni displej 4640 s aktivaci pro sdileni dat pfi
praci.

® Je vyzadovan displej CommandCenter G5 nebo
univerzalni displej G5 s platnou licenci pro sdileni dat
pfi praci.

® \/Sechny displeje 4. generace a G5 v pracovni
skupiné jsou pfidruzeny ke stejné organizaci
v systému John Deere Operations Center.

® Pracovni skupiny musi pouzivat stejné ID prace.

® Pracovnici obsluhy musi mit stejného klienta, farmu
a pole.

Dalsi pozadavek na sdileni map pokryti a
pracovnich dat:

® Pracovnici obsluhy musi mit stejnou operaci a
stejnou plodinu, produkt nebo smés v nadrzi.

POZNAMKA: Jsou-li pouZivény predpisy, pracovnici
obsluhy musi pouZivat stejny pfedpis. Pro
pneumatické voziky s vice zasobniky musi byt
definovana stejna konfigurace nadrzZe pro kazdy
vozik v pracovni skupiné.

POZNAMKA: Mapy pokryti Ize sdilet mezi stroji, které
pouZivaji operace aplikace kapaliny umoZriujici
jednoduché fizeni sekce a které aplikuji rizné
produkty nebo smési v nadrzi. Systém se nepripoji
automaticky do skupiny. Pracovnik obsluhy musi
ruéné pripojit dalsi stroje na zakladé vybéru
pfislusné pracovni skupiny ze seznamu sdileni
prace.
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POZNAMKA: Pred zahdjenim nové préce musi vsichni
pracovnici obsluhy zvolit moZnost Nova préace, aby
vymazali pokryti mistniho displeje v poli. Kromé
toho musi jeden uréeny pracovnik obsluhy displeje
zvolit moZnost Nové skupina, aby obnovil pokryti
sdilené skupiny. Po dokonéeni této operace se
mohou zbyvajici displeje pfipojit k nové vytvofené
skupiné. Po dokonceni téchto krokt bude sdileni
dat pfi praci fungovat podle oéekavani pro novou
pracovni relaci.

ct47125,1708275984869-16-08JUL25

Video
L)
T,

PC684074—UN—19SEP25
Video

A POZOR: Vyvarujte se nebezpeci zranéni nebo

umrti. Pii predchazeni kolizim nebo zjiStovani
pritomnosti osob se nespoléhejte na kameru.
P¥i praci se strojem budte vzdy pozorni a
uvédomte si okoli. Prectéte si €ast Predchazeni
nehodam pfi couvani v oddilu Bezpeénost.

DULEZITE: Pied pouzitim aplikace Video zjistéte,
zda se obraz z kamery nebo video aplikace
zobrazuje zrcadlové.

POZNAMKA: Nejnovéjsi seznam kompatibilnich kamer
najdete v prodejnim manualu pro zemédélskou
techniku.

Aplikace Video se pouziva ke sledovani prostoru kolem
stroje.

Displej CommandCenter G5 muze podporovat az Ctyfi
vstupni signaly z kamer.

Prechod na stranku Video
1. Zvolte poloZzku Nabidka.
2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Video.
Ovladaci prvky kamery

A\ 5q 5 C
® ©
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A—Zrcadlové zobrazeni videa
B—Kontrast
C—Skenovat zobrazeni

Piepinani kamer

Pokud je pfipojeno vice kamer, mizete prepinat mezi
vstupy videosignalu volbou riznych nazvi kamer.

POZNAMKA: Digitalni kamera ztistane pfitazena
k vybranéemu displeji, dokud nebude ruéné znovu
pfifazena.

Zrcadlové zobrazeni videa

Zvolte tlacitko Zrcadlové zobrazeni (A) pro simulovani
pohledu do zpétného zrcatka. PFi vybéru zrcadlového
zobrazeni jsou ve video obrazu zaménény leva a prava
strana.

Kontrast

POZNAMKA: Ovladaci prvky kontrastu nejsou k
dispozici pro kamery s digitalnim zdrojem.

Nastavte kontrast obrazu (B) pomoci tladitek plus (+) a
minus (-). TlaCitkem plus zvySujete jas obrazu, tlaCitkem
minus jas obrazu sniZujete.

Skenovat zobrazeni

Vybérem tlacitka Skenovat zobrazeni (C) prohledavejte
video vstupy aktivnich kamer.

Rezim celé obrazovky

Vyberte oblast videa pro otevieni rezimu celé
obrazovky. Ovladaci prvky videa v reZimu celé
obrazovky jsou jiné neZ pfi normalnim zobrazeni.

Privod signalu kamery

Vystup kamery zobrazi nazvy vSech kamer, které jsou
detekovany aplikaci Video. Vyberte kameru ze seznamu
za uCelem zobrazeni v reZzimu celé obrazovky.

Skenovat zobrazeni

V rezimu celé obrazovky vyberte sklenovani zobrazeni
za Ucelem vyhledani video vstupt aktivnich kamer.
Video vstup se zobrazi po zadanou dobu pfedtim, nez
se provede pfepnuti na dalSi video vstup v seznamu
kamer. Cas prohledavani se nastavuje v ¢asti Pokrocilé
nastaveni.

Aktivaéni signaly videa

Video lze zobrazit pfi provadéni urCitych funkci stroje
(napfiklad couvani nebo zapnuti vyvodového hfidele).
Obrazové spoustéce jsou dostupné po zjisténi
kompatibilnich funkci stroje.

1. Zvolte Pokrocilé nastaveni pro konfigurovani
nastaveni.

2. Zvolte aktivaéni signal.

3. Zvolte vstup kamery pro aktualni aktivacni signal.
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Tato kamera bude zapnuta, pokud je detekovan
aktivaéni signal.

POZNAMKA: Aby nedochézelo ke zobrazovani
videosignalu pfi detekovani aktivacniho signalu,
zvolte Bez kamery.

4. Zadejte délku videopienosu. To je doba, po kterou je
video zobrazovano poté, kdy prestane byt aktivni
aktivacni signal.

Nastaveni SmartView

e SmartView (A) - umozriuje pracovnikovi obsluhy
nastavit videokamery na postfikovadi tak, aby byly
zobrazeny na panelu displeje SmartView nad ¢elnim
sklem, coz pomuze zlepsit viditelnost pfi prepravé
stroje po pozemnich komunikacich nebo ve
stisnénych prostorech.

PC689867—UN—010CT25
Karta Nastaveni SmartView

{Camera Name} (7)
- Camera
¥ W {
== | Camnera Name

Fleld of View

=N

Smari¥iew Display
e |-} Set as Default Camera
© Remove X Cancel

PC689869—UN—060CT25
Nastaveni kamery

() show Camera Name:

® Odebrat (B) - odebrani kamery z pfifazeni
k jednomu z displeji SmartView.

e Nastavit jako vychozi kameru (C) - zaskrtnutim
tohoto poli¢ka pfifadite kameru jako vychozi pohled
kamery pro tento displej SmartView.

e Kamera (D) - pracovnik obsluhy mize pojmenovat
kameru, aby lépe pochopil, ktery kamerovy pfenos
vidi a kde na stroji je umisténa.

POZNAMKA: Karta Nastaveni Smartview je k dispozici
na displeji CommandCenter.

ct47125,1708275984738-16-03DEC25

Nastaveni ovladacich prvku

PC28805—UN—29AUG22
Nastaveni ovladacich prvki

Pouzijte aplikaci Nastaveni ovladacich prvkl ke
konfigurovani vstupt ISOBUS, které slouzi k ovladani
funkci narfadi nebo ke zméné konfigurace ostatnich
ovladacich prvka.

Pfechod na stranku Nastaveni ovladacich prvku
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Nastaveni ovladacich prvka.

Aplikace Nastaveni ovladacich prvkd a dostupné
konfigurovatelné vstupy se pro rGzné typy stroji lisi.
Dalsi informace o aplikaci Nastaveni ovladacich prvku
uvadi navod k obsluze stroje.

ct47125,1708275984679-16-18FEB24

Spravce nastaveni

PC28715—UN—25AUG22
Spravce nastaveni

Pomoci Spravce nastaveni mizete nahravat, upravovat
nebo ukladat konfigurace nastaveni stroje a naradi.
Pomoci ulozenych konfiguraci mizete béhem provozu
snadno obnovit nastaveni stroje a naradi.

Prechod do Spravce nastaveni

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Spravce nastaveni.

ct47125,1708275984563-16-18FEB24
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Necinnost stroje — popis €innosti

&

PC620652—UN—15MAY24
Necinnost stroje — popis €innosti

Aplikace Necinnost stroje dokumentuje pfic¢inu
necinnosti stroje. Kdyz se stroj na ur€itou dobu zcela
zastavi na rychlosti 0 km/h (0 mph), zobrazi se na
displeji vyskakovaci okno s vyzvou, aby pracovnik
obsluhy uved| pfi€inu necinnosti stroje.

Vyskakovaci okno obsahuje seznam pficin necinnosti, z
nichz si Ize vybrat. Pfiiny se rizni podle typu stroje a
operace zjisténé na displeji. KdyZ je vybrana pfi€ina
necinnosti, je tato pfi¢ina odeslana do pfidruzené
organizace ve stfedisku John Deere Operations Center.

Ve stfedisku Operations Center Ize shromazdéna data
analyzovat a na jejich zakladé pfijimat informovana
rozhodnuti pro zlepSeni efektivity.

Piechod do aplikace Necinnost stroje
1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Vyberte aplikaci Necinnost stroje.

POZNAMKA: Dalsi informace o pfiindch ne&innosti
najdete v napovédé na displeji.

bvvmsit,1715251816294-16-14MAY25

Rizeni koleji

PC620653—UN—10MAY24
Rizeni koleji

Koleje jsou vyznacené cesty nebo drahy na poli, po
kterych se pohybuiji stroje, jako jsou traktory nebo
postfikovace, pfi vysadbé, postfiku nebo sklizni. Koleje
se obvykle vytvareji a jsou zaznamenavany b&hem
vysadby.

Aplikace Rizeni koleji vytvari a spravuje pouzivani koleji
v ramci pole. Rizeni koleji pracuje s funkci Sekéni
kontrola.

S aplikaci Rizeni koleji Ize optimalizovat prace na poli
pomoci pfesnych vzorcu koleji a spravovat pohyb

zafizeni. Pomoci aplikace Rizeni koleji Ize
minimalizovat zhutfiovani pudy, snizit poSkozovani
plodin a zlepsit efektivitu provozu.

Prechod do aplikace Rizeni koleji

1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Vyberte aplikaci Rizeni koleji.

Urovné koleji

Dle normy ISOBUS ma fizeni koleji tfi urovné:

e Uroven 1 —nabizi z&kladni spravu koleji pfi pouziti
pfimych linii. Nafadi funguje jako nadfazeny prvek a
umoznuje pracovnikovi obsluhy ovladat nastaveni
koleji pfimo pomoci GPS (globalniho polohového
systému) stroje.

¢ Uroven 2 —umozfiuje praci s asymetrickym rytmem.
Umozhuje také ukladat nastaveni koleji na displeji.
Hlavni jednotkou v8ak zlstava naradi, coz zajistuje
konzistentni provoz.

¢ Uroven 3 —preddefinované koleje mohou vydavat
pfikazy nafadi k automatickému zapnuti nebo
vypnuti koleji. Na této Urovni jsou integrovany
pokrocilé funkce pro automatizaci.

V soucCasné dobé je Fizeni koleji kompatibilni s funkci
Uroven koleji ISOBUS 1. Jakmile se je detekovano
naradi ISOBUS kompatibilni s funkci Uroven koleji 1,
systém umozni zvolit automaticky rezim. V
automatickém rezimu pocita nafadi koleje na zakladé
dat ze vstupu globalniho navigacniho satelitniho
systému (GNSS). V této fazi je funkce Rizeni koleji
ovladana a vlastnéna naradim ISOBUS. Ridici jednotka
ukold John Deere poskytuje pouze data globalniho
navigacniho satelitniho systému (GNSS) a data stopy.

POZNAMKA: Podrobné informace o aplikaci Rizeni
koleji najdete v napovédé na displeji.

ch177nn,1740568465132-16-26FEB25
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Spravce souboru

PC28785—UN—29AUG22
Spravce soubort

Aplikace Spravce souboru se pouziva k pfenosu dat do
a z displeje. Data mohou byt pfenesena bezdratovée
pomoci Provozniho centra John Deere nebo muzete s
pouzitim jednotky USB pfenaset data mezi displeji nebo
kompatibilnim softwarem pro stolni pocitac.

Je dulezité pravidelné zalohovat data na USB disk.

Vnitfni pamét jednotky displeje ma dostate¢nou velikost
pro ulozeni vesSkerych Udajl ze stroje za sezénu. Po
zaplnéni 90 % paméti se zobrazi zprava. Data by méla
byt exportovana a vymazana dfive, nez vyuzité misto
paméti prekroci 90 %.

Prechod do aplikace Spravce souborti
1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Spravce souboru.

Typy dat

M = mm &
® ® 6 06

PC28786—UN—29AUG22
A—Drahy navadéni
B—Soubory spravce rozlozeni "Layout Manager"
C—Profily naradi
D—Profil stroje

e Navadéci drahy (A) zahrnuji linie navadéni a nazvy
souvisejiciho klienta, farmy a pole.

POZNAMKA: Importované adaptivni zakfivené stopy
vyZaduji nejméné jeden cely segment.

POZNAMKA: Data nastaveni Data Sync nepodporuji
adaptivni kfivky, hrani¢ni stopy a linie AutoPath.

POZNAMKA: PFimé linie vytvofené metodami PFistup
stroje A + B, Pristup stroje A + kurz, nebo Pristup
stroje ZS/ZD + kurz a vzory stroje nelze exportovat
ani importovat. Navadéci linie se importuje jako
stopa 0.

POZNAMKA: Pii exportu dat jsou exportovény také
stopy ze Sdileni dat pfi praci.

® Soubory aplikace Spravce rozlozeni "Layout
Manager" (B) Ize pfenaset mezi displeji G5. Lze je
také importovat z displeje 4. generace. Mezi tyto

soubory patfi vlastni stranky provozu, sady strdnek
provozu a listy rychlé volby.

POZNAMKA: Soubory spravce rozloZeni "Layout
Manager" nelze pfenést z displeje G5 do displeje 4.
generace, opacny smér je vSak podporovan.

POZNAMKA: Importované strénky provozu jsou
k dispozici na karté \V/Sechny stranky provozu ve
spravci rozloZeni "Layout Manager".

Neékteré stranky provozu se po importu vrati k
vychozim nastavenim.

Moduly stranek provozu vytvofené pro Fidici
jednotky naradi ISOBUS VT se zobrazi jako
nedostupné, pokud neni fidici jednotka pfipojena
ke stroji.

e Profily naradi (C) Ize pfenaset mezi displeji G5.
Zahrnuje to profily uloZzené do displeje pro nafadi bez
fidici jednotky.

POZNAMKA: Typ pfipojeni, zdznam préce, provoz, a
fidici jednotka davky nejsou s profily nafadi
importovany.

® Profily stroje (D) jsou konfigurovany s pouzitim
aplikace Spravce zafizeni.

POZNAMKA: Profily strojii Ize importovat a exportovat
pomoci univerzalniho displeje G5.

POZNAMKA: Displej G5 automaticky generuje
nastaveni profilu stroje, kdyZ je detekovan
kompatibilni stroj John Deere.

POZNAMKA: Importované profily strojii obsahujici
vyrobni Cislo stroje nejsou v aplikaci Spravce
zafizeni vidét. Profil stroje je automaticky vytvoren,
kdyzZ displej detekuje kompatibilni stroj John Deere.
Automaticky vytvoreny profil stroje pfepise vSechny
importované profily obsahujici PIN stroje.
Importované profily stroji bez vyrobniho ¢isla stroje
jsou i nadale vidét v aplikaci Spravce zafizeni.

e <= L K
=
® ® ®@ &

PC28787—UN—29AUG22
E—Pracovni udaje

F—Hranice

G—Data nastaveni

H—Predpisy

® Pracovni data (E) zahrnuji data mapovani a soucta.
Data Ize pfenést do Provozniho centra John Deere
nebo odeslat do kompatibilniho softwaru stolniho
poditaCe. Pfi importu pracovnich dat se pfenesou
pouze data mapovani. Celkové udaje o praci nelze
importovat.
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POZNAMKA: Sdilené pokryti ze Sdileni dat pfi préci
nemuze byt exportovano z displeje. Chcete-li
exportovat pokryti z udalosti Sdileni dat na poli,
data musi byt exportovana z displeje kazdého
prispivajiciho &lena tymu.

POZNAMKA: Data nedokon&ené préce je mozné
exportovat z jednoho displeje a importovat do
jiného za ucelem obnoveni pomoci funkce Historie
prace v aplikaci Nastaveni prace. Celkové
asociované udaje o praci nelze importovat.

e Hranice (F) se konfiguruji pomoci aplikace Pole a
Hranice.

e Data nastaveni (G) zahrnuji hranice, stopy navadeéni,
praporky, pracovniky obsluhy, jména klientd, farem a
poli, odridy plodin a produkty.

POZNAMKA: Hranice, stopy navadéni, praporky a
operatory nelze exportovat samostatné, ale jsou
zahrnuty pfi exportu dat nastaveni. Data praporku
zahrnuji umisténi, typ praporku a barvu praporku
pro kaZzdy CFF. Udaje o obsluze zahrnuji informace
o profilu obsluhy.

® Predpisy (H) se konfiguruji pomoci aplikace
Nastaveni prace.

i, W
ISO:
R g

®@ 3 [
O © ® 0

PC28788—UN—29AUG22
I—Ukoly ISOBUS
J—Obrazky displeje
K—Protokoly chyb
L—Lokator odrady

o Qkoly ISOBUS (1) se konfiguruji pomoci aplikace
Ukoly ISOBUS.

POZNAMKA: Omezeni velikosti souboru pro ukoly
ISOBUS je 10 MB.

® Snimky obrazovky (J) jsou kopie obraz(
zobrazenych na obrazovce.

® Protokoly chyb (K) jsou automaticky generovany
displejem a mohou byt pouzity spole¢nosti John
Deere k fe$eni problému.

® Soubory Variety Locator (L) jsou nakonfigurovany
pomoci Operations Center John Deere.

D D o
O] ™

M—Data v karanténé
N—Identifika¢ni udaje sklizné
O—Konfigurace nastaveni

PC28789—UN—29AUG22

e Data v karanténé (M) pfedstavuji soubor vytvofeny v

pfipadé, Ze obsluha vybere mozZnost uloZeni dat do
karantény po vyskytu necekané chyby.

POZNAMKA: Obnoveni dat v karanténé vyZaduje
technickou pomoc. PoZadejte prodejce John
Deere, aby se pokusil o obnoveni dat.

® Soubory dat ID sklizn& (N) jsou konfigurovany v
aplikaci Nastaveni prace a obsahuji nahrané
informace sklizné baviny.

e Konfigurace nastaveni (O) Ize pfenaset mezi displeji
G5. Dostupné polozky nastaveni se liSi podle typu
stroje a naradi. Konfigurace nastaveni se vytvari v

aplikaci Spravce nastaveni.
¥y s
® ® ®

PC28153—UN—050CT20
P—Pristup do Spravce nastaveni
Q—Data linie AutoPath
R—Zaznam dat StarFire
S—Soubory zarizeni Ethernet

® Nastaveni spravce pfistupu (P) se konfiguruji pomoci
aplikace Uzivatelé a pfistup.

POZNAMKA: Provedte konfiguraci aplikace UZivatelé a
pfistup, aby nedochazelo k neZadoucim zménam
od pracovnik( obsluhy.

e Soubory dat linii AutoPath (Q) se konfiguruji
v systému John Deere Operations Center a slouzi
k vytvareni navadécich stop AutoPath.

POZNAMKA: Soubory AutoPath nelze exportovat
z displeje.

® Zaznam dat StarFire (R) obsahuje zaevidovana data
z pfijimace StarFire, ktera spole¢nost John Deere
pouziva pfi zjiStovani a odstranovani zavad. Chcete-
li aktivovat zaznam dat StarFire, zvolte moznost
Zaznam dat na strance VT pfijimace.

POZNAMKA: Zdznam dat StarFire je k dispozici pouze
u integrovanych pfijimacu StarFire 6000.

® Soubory zafizeni Ethernet (S) jsou ziskavany ze
zarizeni John Deere, ktera podporuji protokol pro
prenos souboru File Transfer Protocol a maji
ethernetové pfipojeni s displejem. Spole¢nost John
Deere je pouziva v ramci zjiStovani a odstrafiovani
zavad.
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Provozni centrum John Deere

y

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Provozni centrum se pouZziva k automatickému pfenosu
dat mezi displejem a Provoznim centrem John Deere.

Data jsou pfenasena s pouzitim mobilniho signalu pres
modem JDLink nebo pomoci bezdratového pfipojeni k
internetu.

POZNAMKA: Systém Operations Center vyZaduje
aktivni modem JDLink nebo bezdratovy USB
adaptér s pfistupem k internetu.

Nastaveni funkce Data Sync

Data jsou posilana a pfijimana ze systému John Deere
Operations Center, kdyz ma modem JDLink mobilni
signal nebo pfistup k internetu nebo kdyz ma
bezdratovy USB adaptér pfistup k internetu.

Pokud se k vytvofeni a odstranéni typu aktivniho
nastaveni dat pouziva Provozni centrum John Deere
nebo pfipojeny displej, zmény jsou synchronizovany s
Provoznim centrem John Deere a se vSemi pfipojenymi
displeji v ramci organizace. Polozky odstranéné z
displeje jsou archivovany v Provoznim centru John
Deere a polozky zaarchivované v Provoznim centru
jsou odstranény z displeja.

POZNAMKA: Pokud je povoleno Nastaveni Data Sync,
nelze z displeje odstranit nasledujici datové
poloZky:

® /nformace CFF
- Klient
- Farma
- Pole
® Drahy navadeni
- Linie AB
A+B
A+ Kurz
Auto B
ZS/ZD
Kurz ZS/ZD
- Krivky AB
- Kruznice
Pohon
ZS/ZD

® Hranice

- Hranice

- Souvraté

®  Praporky

- Bod

- Poftrubi

- Prostor

- Vjezd

® Produkty

Plodina

Odrada

Chemicka latka
Hnojivo

Smés v nadrzi / sucha smés
® Pracovnici obsluhy

Chcete-li odstranit polozku z displeje, deaktivujte
moznost Nastaveni Data Sync v systému Operations
Center.

Neni-li k dispozici Zadné internetoveé pfipojeni, mistné
provedené zmény jsou ulozeny v displeji a
synchronizovany po navazani internetového pfipojeni.

Data Sync — Data prace

POZNAMKA: Po zaskrtnuti policka Aktivovat
synchronizaci se systémem Operations Center na
strance Operations Center budou data kaZzdych 30
sekund odesilana do systému John Deere
Operations Centre.

Data jsou odesilana do systému John Deere Operations
Center, kdyZ ma modem JDLink mobilni signal nebo
pfistup k internetu nebo kdyz ma bezdratovy USB
adaptér pfistup k internetu. Pokud neni k dispozici
pfipojeni, pracovni data se ukladaji do displeje. Data
jsou odeslana, jakmile je pfipojeni obnoveno.

Pracovni data jsou odeslana do Analyzatoru pole v
Provoznim centru John Deere.

Spoustéce pracovnich dat

Pfestoze jsou pracovni data automaticky odesilana z
displeje do Provozniho centra John Deere kazdych 30
sekund, soubory nebude moZzné zobrazit, dokud se
nevyskytne jeden z téchto spoustécich mechanizmu:

® Zahaji se nova prace nebo se zméni klient, farma
nebo pole.

® Mobilni komunikace nebo pfistup k internetu mezi
displejem a Provoznim centrem John Deere se ztrati
na dobu vice nez 30 minut.

o Kli¢ek je vypnuty a opét zapnuty béhem 30 minut.
e KliCek je vypnuty déle nez 30 minut.
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Importovat data

e

Importovat data

PC20405—UN—30APR15

Zvolte metodu importu:

® |mport z disku USB — Vyberte na USB jednotce
slozky dat, jez maji byt importovana.

® |mport pfijatych soubor(l — Importujte soubory
nastaveni a pfedpist z Provozniho centra John
Deere.

Aby bylo mozné importovat soubory ze systému John
Deere Operations Center, je nutné mit modem JDLink.

Po importu instalacnich soubor(i a pfedpisu do displeje
pouzijte soubory pomoci nastroje Nastaveni prace.
Postup pfi vytvareni a odesilani souborll nastaveni do
displeje G5 najdete v souborech napovédy k systému
John Deere Operations Center.

Kompatibilita

Data Ize pfenaset z jiného displeje G5, displeje 4.
generace, kompatibilniho pocitacového softwaru nebo
systému John Deere Operations Center ve formatu
aktualnich systému. Software 25.3 a novéjsi nemuze
importovat nebo exportovat soubory v pfedchozim
formatu starSich systému.

® Displeje aktualnich systému (G5, G5e, G5Plus, 4600
V2, 4200 V2, 4640, 4240)

® Displeje starSich systému (4600 V1, 4200 V1, 4100,
2630)

Operacni stfedisko John Deere nepodporuje schopnost
zobrazovat, odesilat nebo pfijimat provozni stranky.
Pokud soubor nastaveni obsahuje pouze provozni
stranky, soubor se v Provoznim centru John Deere
zobrazi jako neplatny. Pokud soubor nastaveni
obsahuje linie navadéni nebo hranice spolu se
strankami provozu, soubor nastaveni se nacte spravng,
ovSem provozni stranky nebude mozné zobrazit.

Po aktualizaci softwaru na verzi 25.3 nelze soubory
nastaveni z displeje GreenStar 3 2630 importovat pfimo
do displeje 4. generace nebo G5. Aby bylo mozné
importovat soubory z téchto zafizeni, je tfeba je nejprve
nahrat do systému Operations Center a vytvofit soubor
nastaveni ve formatu 4. generace/G5.

POZNAMKA: S aktualizaci softwaru 25.3 nebo novéjsi
jiZ displeje G5 nemohou exportovat data ve formatu
APEX. VesSkera podpora produktt pro systém
APEX byla ukoncena. V disledku toho zakaznici
pouZivajici systém APEX z ného jiZz nemohou
odesilat data do systému Operations Center.

Importovana pole musi pfi importu vnitfni hranice
obsahovat vnéjsi hranici. V displeji nelze vytvofit ani do
néj nelze importovat vnitfni hranici, aniz by byla nejprve
vytvofena nebo importovana vnéjsi hranice.

POZNAMKA: Pro uspésny import kompletnich profili
implementace z jiného displeje se ujistéte, Ze
zdrojovy displej pracuje se softwarem 25.3 nebo
noveéjsim.

Konflikty dat

Pokud je to nutné, nazvy importovaného klienta, farmy a
pole budou zménény. Napfiklad "Pole1" se pfejmenuje
na "Pole1(1)", pokud existuje pole se stejnym nazvem.

Pokud jsou do Operations Center John Deere
exportovany pracovni Udaje z poli s nazvy delSimi nez
20 znakU, nazvy se zobrazi spravné. PFi importu dat
zpét do displeje se nazev pole zkrati. VSechna data jsou
rozpoznana jako data pUvodné patfici k poli
exportovanému z displeje.

Pokud jsou linie navadéni uréeny pro stejné pole a

vytvorené stejnou metodou, jednotka displeje bude Fesit

nasledné konflikty.

Odlisny nazev, stejna linie

® Pokud jsou fadky stejné, nazev linie navadéni na
displeji bude nahrazen nazvem z USB disku.

Stejny nazev, odlisna linie
® Pokud dva rdzné radky maji stejny nazev, radek na

USB disku bude pfi importu pfejmenovan. Napfiklad
"Stopa1" se prejmenuje na "Stopa1(1)".

POZNAMKA: Import soubor se nemusi z mnoha ddvod(
podarit. Vyfeste chybovy stav poskytnuty displejem
pro kazdy soubor, ktery se nepodafilo importovat.
Dalsi pomoc s nezdafenymi importy najdete v
napovédé na displeji.

Predpisy

Chcete-li importovat pfedpisy, musi byt soubory tvaru
umistény ve sloZce s nazvem Rx v kofenovém adresafi
jednotky USB.

Exportovat data

=

Exportovat data

PC20406—UN—30APR15
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Provoz—Spravce soubort

POZNAMKA: PFi exportu pracovnich tdajii pomoci
jednotky USB pouzijte pro kazdy displej jiné
zarizeni. Exportované pracovni udaje nejsou
umistény v Zadné sloZce jednotlivych profild. Data
nastaveni jsou umisténa ve sloZce JD4600 a
pracovni udaje jsou umistény ve sloZce JD-Data v
korenovém adresari jednotky USB.

Vyberte zplisob exportu, ktery se pouzije k pfenosu
pozadovanych typu dat.

e \/yberte Export vdech dat; tento pfikaz slouzi k
rychlému pfenosu v8ech pracovnich dat, linii
navadéni a stranek prabéhu s vychozim nastavenim.

e \/yberte Diagnosticka data a pfeneste snimky
obrazovky a soubory s protokoly chyb.

Export dat pro pouziti se starSimi systémy displejt
(4600V1, 4200V1, 4 100, GreenStar 3 2 630)

Data nastaveni exportovana z displeji 4. generace
nejsou automaticky strukturovana pro pouZiti u starSich
systému displeje. Pfed exportem dat displeje 4.
generace:

1.Export dat na jednotku USB nebo do systému John
Deere Operations Center.

2.Pomoci nastroje Setup File Creator v systému John
Deere Operations Center vytvoite soubor nastaveni
v typu souboru starSich systém( a exportujte jej na
USB disk.

3.Importujte nové vytvofeny soubor nastaveni starSich
systému z USB disku do poZadovanych displej
starSich systému.

Odstranéni dat

@

Odstranéni dat

PC20407—UN—30APR15

Odstranéni dat odebere vybrané typy dat z displeje.
® Zvolenim mozZnosti Vlastni odstranéni odstranite
pracovni data a stranky provozu.

e Vyb&rem moznosti Odstranit diagnosticka data
odstranite snimky obrazovky a soubory s protokoly
chyb.

ZIDXK1X,1749535410021-16-04MAR26

USB disk

POZNAMKA: USB porty displeje G5 nejsou uréeny k
pouZiti jako nabijeci stanice pro jina zafizeni.

Pozadavky na displeje John Deere

® Format USB - musi byt FAT32 nebo NTFS.

POZNAMKA: Format NTFS nelze pouZit pro obnovu
systému.

e Kapacita - doporucena kapacita je 32—64 GB.
Maximalni podporovana kapacita je 512 GB.

e Konektivita - USB 2.0 nebo USB 3.0.

® Maximalni rozméry - tloustka 9,2 mm (3/8 in) a Sitka
21,7 mm (7/8 in).

NejlepsSi praxe
® Po viloZeni disku USB pockejte 10 sekund.
Rozpoznani velkych USB diskd muze chvili trvat.

® Pouzijte USB disk o velikosti 16 GB nebo vétsi, aby
bylo mozné uloZit vice zaloh.

® Smazte z USB disku vSechny soubory, které se
netykaji displeju John Deere.

Zkontrolujte kartu Hardware displeje v aplikaci Centrum
diagnostiky a ovérte, zda displej rozpoznava jednotku
USB.

ch177nn,1728630654672-16-110CT24

Zachyceni snimkd obrazovky
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A—Oblast snimku obrazovky

Zvolte zvyraznénou oblast v levé horni ¢asti displeje.
Stisknéte a podrzte. dokud displej nezacne svitit
preruSované a displej nevyda zvuk zavérky fotoaparatu.

Zasurite USB disk a zvolte Export dat pro pfenos
obrazku displeje na disk.

ct47125,1708277939611-16-18FEB24
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Spravce softwaru

PC28693—UN—25AUG22
Spravce softwaru

S pouzitim Spravce softwaru aktualizujete software,
aktivujete funkce a vyhledate podrobnosti o verzi
softwaru.

Prechod do aplikace Spravce softwaru
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Spravce softwaru.

Balicky softwaru

Software a soubory napovédy displeje G5 jsou
usporadany do bali¢k(l. Kazdy bali¢ek je uveden
samostatné na karté Instalace a aktualizace a na karté
Informace o verzi.

Operaéni systém G5

PC28694—UN—25AUG22
Operacni systém G5

e Obsahuje operaéni systém jednotky displeje a
zakladni aplikace.

Napovéda k operacnimu systému G5

\Qf:
PC28695—UN—25AUG22

Napovéda k operacnimu systému G5

® Obsahuje soubory s napovédou pro aplikace
jednotky displeje.

Aplikace AMS

Aplikace AMS

PC28808—UN—20SEP22

e Obsahuje software displeje.

POZNAMKA: Balicky nédpovédy zobrazované na
obrazovce obsahuji vsechny jazyky, které displej
podporuje.

Licence

Licence aktivuje rozSifené funkce na displeji. Funkce a
produkty v rdmci licence zavisi na typu zakoupené
licence.

Licence Ize pfenést mezi univerzalnimi displeji nebo
mezi displeji CommandCenter, které jsou na podobnych
typech stroj.

POZNAMKA: Dostupné licence se mohou ve vasem
regionu lisit. O podrobnosti poZadejte svého
prodejce produktu John Deere.

PC28697—UN—25AUG22

Tlacitko Podrobnosti

Na strankach StellarSupport.com bude pozadovano
vyrobni &islo displeje pro vytvofeni licence. Licence
CommandCenter také vyzaduje vyrobni Cislo stroje.
Pomoci tlacitka podrobnosti zobrazite vyrobni Cislo
displeje a vyrobni C&islo stroje.

Stav licence

Pfejdéte do Spravce softwaru a zobrazte informace o
licenci:

1. Zvolte poloZzku Nabidka.
. Zvolte kartu Systém.
. Zvolte spravce softwaru.
. Zvolte kartu Licence.

. Viyberte licenci ze seznamu.

oo O B~ WODN

. Vybérem mozZnosti Podrobnosti zobrazite
podrobnosti o vybrané licenci. Dostupné podrobnosti
jsou uréeny typem licence.

Licence mlze mit nasledujici stavy:
® ©
Q O o

PC649528—UN—090CT24
Stav licence

Aktivni (A): Licence je aktivni.

Vydani (B): Z toho vyplyva, Ze se vyskytl problém se
sériovym Cislem, dodanim licence atd.

Datum zahajeni €ekéa (B): Datum aktivace licence
teprve pfijde.
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Provoz—Aplikace Spravce softwaru

Expirace (C): VyprSela platnost licence.

ct47125,1705261192994-16-090CT24

Aktualizace softwaru displeje a Fidici
jednotky

Pro displeje G5 jsou pravidelné vydavany aktualizace
softwaru, které zajistuji rozSifeni a zlepSeni vykonu.
Tyto aktualizace jsou spravovany desktopovou aplikaci
s nazvem Spravce softwaru.

Aktualizace softwaru pro soucasti systému GreenStar,
napfiklad pfijimace StarFire, AutoTrac Universal a fidici
jednotku davkovani GreenStar se rovnéz stahuji
pomoci Spravce softwaru. Soubory aktualizace jsou
zkopirovany do jednotky USB spolu s aktualizacemi
displeje. Jsou-li komponenty pfipojené ke stroji, jsou
aktualizovany pomoci displeje pfi vlozeni jednotky USB.

Zjisténi verze softwaru na displeji

Cisla verzi nainstalovanych bali¢kd softwaru najdete na
karté Informace o verzi ve Spravci softwaru.

Stazeni aktualizaci softwaru

PC15348—UN—11JUL13
Jednotka USB

Doporucuje se jednotka USB naformatovana na systém
FAT32 nebo NTFS s kapacitou alespon 16 GB. DalSi
informace o pozadavcich na jednotku USB najdete v
¢asti Jednotka USB v oddilu Spravce souboru.

Softwarové aktualizace jsou dostupné ke stazeni na
adrese

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

Jakmile je na USB disku stazeny nejnovéjsi software,
preneste disk na stroj a nainstalujte aktualizaci.

Instalace aktualizaci softwaru
Jednotka USB
1. Zasunte USB disk do horniho USB portu vedle portu

pfisluSenstvi.

A—Tlacitko Nainstalovat software

PC23932—UN—21MAR17

2. Po zobrazeni stranky "Moznosti jednotky USB"
zvolte tlagitko (A) Instalovat software. Tato volba
zobrazi kartu Instalace a aktualizace spravce
softwaru.

3. Vyberte moznost "Zobrazit aktualizace pro displej"
nebo "Zobrazit aktualizace pro jina zafizeni" a
stisknéte tlacitko Dalsi.

4. Budou zobrazeny pouze balic¢ky softwaru, které jsou
novéjSi nez nainstalované verze. Ve vychozim stavu
jsou vybrané vSechny bali¢ky softwaru displeje.

5. Zvolte tladitko Instalace. Pokud aktualizace neni
zahajena, postupujte podle pokynl na displeji pro
vyfeSeni potizi.

A POZOR: Vyvarujte se nebezpedi zranéni.

Zajistéte stroj parkovaci brzdou a udrzujte
privod elektrického napajeciho napéti po celou
dobu instalace. Béhem instalace softwaru:

Vsechny aplikace budou ukonéeny.
Nebudou zobrazovany zadné zpravy systému.
Neodpojujte USB disk.

2 |

®

PC28696—UN—25AUG22
A—Indikator prabéhu
B—Zelena znacka zaskrtnuti

6. Ukazatel pribéhu (A) ukazuje procentualni stav
instalace kazdého bali¢ku. Po Uspésné instalaci je u
bali¢ku zobrazena zelena znacka zatrZeni (B).

7. Displej znovu spusti systém a aktualizace se tak
dokondi.

8. Vyjméte USB disk a vratte jej k pocitaci. Spustte
aplikaci Spravce softwaru a nahrajte zpétné soubory.

POZNAMKA: Zpétné soubory obsahuji informace
o verzi softwaru a prodejcim usnadriuji podporu
displeje a stroje.

Online aktualizace

1. V zalozkach Instalace a Aktualizace zvolte
Zkontrolovat aktualizace online. Jednotka displeje
vyhleda dostupné aktualizace.

2. Vyberte mozZnost "Zobrazit aktualizace pro displej"
nebo "Zobrazit aktualizace pro jina zafizeni" a
stisknéte tlacitko Dalsi.

3. Budou zobrazeny pouze bali¢ky softwaru, které jsou
nové&jsi nez nainstalované verze. Ve vychozim stavu
jsou v8echny bali¢ky vybrané.
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Provoz—Aplikace Spravce softwaru

4. Zvolte tlacitko Stahnout. Pokud aktualizace neni
zahajena, postupujte podle pokynu na displeji pro
vyreSeni potizi.

5. Ukazatel pribéhu (A) ukazuje procentualni stav
stahovani kazdého baliCku. Po uspésném stazeni je
u bali¢ku zobrazena zelena znacka zatrzeni (B).

6. Stisknutim tlacitka Instalovat zahajte instalaci
stazenych softwarovych balicku.

A POZOR: Vyvarujte se nebezpedi zranéni.

Zajistéte stroj parkovaci brzdou a udrzujte
privod elektrického napajeciho napéti po celou
dobu instalace. Béhem instalace softwaru:

VSechny aplikace budou ukonéeny.
Nebudou zobrazovany zadné zpravy systému.
7. Displej znovu spusti systém a aktualizace se tak
dokongi.

Vzdalené aktualizace pomoci aplikace Equipment
Mobile

1. Prihlaste se do aplikace Equipment Mobile a
zkontrolujte, zda nejsou k dispozici néjaké Cekajici
aktualizace softwaru.

2. Vyberte aktualizaci softwaru a vyberte moznost
Vyzadat vzdalenou aktualizaci.

3. Zapnéte stroj.

4. Software se automaticky stahne do displeje. Kdyz se
na displeji zobrazi poZadavek na instalaci, vyberte
moznost Instalovat.

5. Displej se restartuje.

6. Po uspésné instalaci se na displeji zobrazi
programovani dokonceno.

Programovani prostrednictvim bezdratového
pfenosu

POZNAMKA: PFi programovani prostfednictvim
bezdratového prenosu musi byt pocitac v blizkosti
stroje.

Programovani prostfednictvim bezdratového pfenosu je
k dispozici prostfednictvim systému Service Center
nebo John Deere Operations Center.

1. Zapnéte zapalovani stroje a nechte ho zapnuté po
celou dobu aktualizace softwaru.

Na displeji stroje vyberte moznost Nabidka.
Zvolte kartu Systém.

Zvolte poloZku Nastaveni bezdratové sité.

o~ DN

Prepnéte prepina¢ Mobilni zafizeni ke stroji do
polohy ZAPNUTO.

6. V poditaci se pfihlaste do Service Center nebo John

Deere Operations Center a zkontrolujte, zda nejsou
k dispozici néjaké cekajici aktualizace softwaru.

Stahnéte si aktualizaci softwaru do pocitace.

Po stazeni aktualizaci pfipojte pocita€ k bezdratové
siti modemu JDLink stroje.

9. Na strance aktualizace softwaru vyberte mozZnost
Spustit instalaci.

10. Na vyzvu Pfipojit k Wi-Fi John Deere Modular
Telematics Gateway stroje si pfectéte pokyny na
obrazovce a vyberte PFipojit.

11. Na strance Aktualizace softwaru servisniho centra
vyberte moznost Vybrat soubor(y) a vyberte
staZeny aktualizaéni bali¢ek. Zvolte mozZnost
Oteviit.

12. Vyberte moznost Spustit nahravani pro pfenos
stazeného softwaru do displeje.

13. Po dokoné&eni pfenosu softwaru vyberte moznost
Spustit programovani.

14. Na displeji pocitae se otevie okno Instalace a
aktualizace s informaci o stavu instalace.

15. Po UspésSném naprogramovani vyberte na strance
Aktualizace softwaru servisniho centra moznost
Stahnout vratny soubor.

16. Vyberte mozZnost Odeslat vratny soubor a nahrajte
staZzeny soubor, ¢imz dokonéite postup aktualizace
softwaru.

Vzdalené programovani prostiednictvim
bezdratového streamovani

1. Zapnéte zapalovani stroje a nechte ho zapnuté po
celou dobu aktualizace softwaru.

POZNAMKA: Pted zahajenim vzdaleného
programovani se ujistéte, Ze je navazano silné
pfipojeni JDLink.

POZNAMKA: Aplikace Equipment Mobile rovnéz
podporuje vzdalené programovani.

2. Na pocitadi se prihlaste do Service Center nebo
John Deere Operations Center a zadejte PIN stroje
do panelu Vyhledavani stroje.

3. Vyberte pozadovany stroj z rozeviraci nabidky
Vyhledavani stroje.

4. V casti Programovani softwaru zkontrolujte, zda
nejsou k dispozici nové aktualizace softwaru.

5. Zvolte tlagitko Instalovat a software se stahne
a nainstaluje do displeje.

6. Na displeji stroje pfi vyzvé Vzdalena aktualizace
softwaru ISOBUS VT vyberte Instalovat software.

Na displeji by se mélo spustit stahovani softwaru.

Po dokonéeni stahovani zvolte mozZnost Instalovat.
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Provoz—Aplikace Spravce softwaru

9. Postupujte podle pokyn(i na obrazovce a vybérem
moznosti PokraCovat pokracujte v instalaci.

10. Na displeji by se méla spustit instalace softwaru. Po
dokonceni instalace zkontrolujte, zda je na displeji
nejnovéjsi verze softwaru.

Zjistovani a odstranovani zavad

Pokud se aktualizace nezdafi, displej zlistane na
aktualni verzi.

Pokud aktualizace softwaru selze, zapiste chybové
hlaseni. Odstrante soubory z jednotky USB a poté
znovu na jednotku USB nahrajte aktualizaci softwaru.
Zopakuijte postup instalace softwaru.

Pokud aktualizace softwaru selhava opakované,
obratte se na svého prodejce John Deere.

Optimalizace mista na jednotce USB pro aktualizaci
softwaru displeje

Misto na USB Ize optimalizovat pomoci tohoto postupu:

1. Pfipojte jednotku USB k poéitadi.

2. Zvolte Tento poditac.

3. Vyberte mistni diskovou jednotku C.

4. Vyberte sds.

POZNAMKA: Pro slozku JDSync vyberte slozku App
Data\Roaming.

. Vyberte moznost DisplayDependencies.

. Odstrante vesSkery obsah ve slozce RpmCache.

. Naformatujte USB jednotku na format FAT32.

. Stahnéte soubory aktualizace displeje
prostfednictvim Spravce softwaru a preneste je na
jednotku USB.

0 N O O

ch177nn,1737540664268-16-09FEB26

Aktivace hardwaru a softwaru, ktery
nenalezi displeji

Chcete-li aktivovat hardware a software, ktery nenalezi
displeji, zvolte tlagitko podrobnosti a zadejte aktivaéni
kod. Jeden kad mlze obsahovat vice funkci, ale dokaze
provést jen jeden typ Cinnosti (aktivaci nebo deaktivaci).
Napfriklad jeden kod umozni aktivovat tfi funkce, ale jiny
koéd muaze byt nutny pro deaktivaci dvou funkci.

Zadani aktivacniho nebo deaktivacniho kodu

&z

Tlacitko Zadat kod

PC28698—UN—25AUG22

1. Stisknéte tlacditko Zadat kod.

2. Na klavesnici zadejte aktivaéni nebo deaktivacni
kod. Stisknéte tlacitko OK.

3. Zapiste potvrzovaci kdd a zadejte kdd na strankach
StellarSupport.com.

Online aktivace

=

Online aktivace

PC28699—UN—25AUG22

Online aktivace zobrazuji nebo kontroluji dostupna
predplatna pomoci bezdratového pfipojeni. Displej
kontroluje pfedplatna automaticky pfi zapnuti. Pfejdéte
na stranky StellarSupport.com a zakupte si pfedplatné.

ct47125,1708278219954-16-18FEB24
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ISOBUS VT

AT,

ISO
g

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

Tento displej John Deere podporuje Fidici jednotky
kompatibilni se sbérnici ISOBUS Industry Electronics
Foundation (AEF)podle ISO 11783. Tyto Fidici jednotky
Ize zobrazovat a ovladat v ramci virtualniho terminalu
ISOBUS (VT). Je-li pfipojeny rozSifeny monitor, Ize
zobrazit a provozovat druhy VT.

Je-li pfipojena Fidici jednotka ISOBUS, do terminalu
ISOBUS VT se nactou grafické soubory a uzivatelské
rozhrani nafadi. Terminal ISOBUS VT nabizi
operatorovi prostfedky k prochazeni vSemi dostupnymi
funkcemi Fidici jednotky ISOBUS a k jejich ovladani.

Piechod k terminalu ISOBUS VT

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci ISOBUS VT.

Pripojena naradi a fidici jednotky ISOBUS

Displej G5 komunikuje souc¢asné s rliznymi Fidicimi
jednotkami ISOBUS a Fidi jejich €innost. Seznam v8ech
pfipojenych Fidicich jednotek ISOBUS je zobrazen po
zvoleni tlagitka Nabidka.

Zvolte pozadovanou fidici jednotku sbérnice ISO
a stisknéte tlaCitko OK pro zobrazeni uzivatelského
rozhrani.

ZjiStovani a odstranovani zavad
Pokud se rozhrani pro fidici jednotku sbérnice ISOBUS
nezobrazuje spravné:

® Zobrazte Fidici jednotku sbérnice ISOBUS v Centru
stavll a postupujte podle krok( k odstranéni
problému pro uvedeny stav. Pro dal$i informace si
zobrazte Fidici jednotky sbérnice ISOBUS v aplikaci
Centrum diagnostiky.

Pokud se rozhrani stale nezobrazuje spravné:
1. Zvolte nastaveni v horni ¢asti aplikace ISOBUS VT.

2. V pokrocilych nastavenich vyberte mozZnost Vyc¢istit
VT sbérnice ISOBUS, abyste vymazali uloZzené
soubory uZivatelského rozhrani fidici jednotky
sbérnice ISOBUS.

Pfi nasledujicim pfipojeni fidici jednotky se uzivatelské
rozhrani naéte znovu.

Modul stranky Provoz

Moduly ISOBUS VT lIze pfidavat na stranku prabéhu
pomoci aplikace Spravce rozvrzeni.

Moduly se nahraiji z fidici jednotky naradi a jsou k
dispozici jen s pfipojenou fidici jednotkou. Typy
dostupnych moduld zavisi na vyrobci Fidici jednotky.
Tento displej mize zobrazit ISOBUS VT verze 4.

ct47125,1708279097632-16-18FEB24

04F-1



Provoz—Prijima€ StarFire

Prijima¢ GPS StarFire

PC28798—UN—29AUG22

Pfijima¢ GPS StarFire ziskava zemépisnou polohu a
diferencialni korekéni signaly pomoci jediného
pFijimace.

POZNAMKA: Modul TCM v integrovaném pfijimadi
StarFire 7000/7500 je zkalibrovan z vyroby. Je-li
potfeba provést kalibraci na poli, viz oddil
Zjistovani a odstrariovani zavad v navodu k
obsluze prijimace StarFire 7000/7500.

Modul kompenzace terénnich nerovnosti (TCM) je
integrovan do pfijimace a koriguje dynamiku stroje, jako
je napriklad naklon v podélném a pfi€ném sméru, na
boc¢nich svazich, nerovném terénu nebo v proménlivé
pudé. Ke spravné ¢innosti je tfeba presna kalibrace
TCM.

Pokyny pro nastaveni a kalibraci najdete v navodu k
obsluze pfijimace StarFire.

Pokrocila kalibrace TCM

Modul TCM musi byt zkalibrovan pfi prvni instalaci
pfijimace do stroje nebo pfi pfemisténi do jiného stroje.
Pokrogila kalibrace modulu kompenzace terénnich
nerovnosti (TCM) generuje do¢asnou navadéci linii
AutoTrac, po které ma stroj jet béhem kalibrace
prijimace modulu kompenzace terénnich nerovnosti.
Pokrocila kalibrace TCM umi zkalibrovat moduly TCM
vice pfijimacl najednou, je pfesnéjSi nez stary proces
kalibrace a nevyZzaduje, aby byl stroj na rovném
povrchu.

Viz ndpovédu na displeji, kde jsou pokyny pro provedeni
postupu pokrocilé kalibrace TCM.

Pozadavky

e Model pfijimace StarFire 6000 nebo novéjsi.

® \erze softwaru pfijimace je 4,40N (softwarovy
bali¢ek 20-2) nebo novéjsi.

® Displej typu CommandCenter G5 nebo univerzalni
displej G5.
® Displej ma platnou licenci pro AutoTrac.

Prechod k prijimaci GPS StarFire
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci StarFire.

ch177nn,1728632148789-16-110CT24

Vzdalené aktualizace softwaru StarFire
1. Zvolte polozku Nabidka.

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Nabidka

2. Zvolte kartu Systém (A).

Machine Settings »

Applications a

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Karta Systém

A—Karta Systém

3. Zvolte spravce softwaru.

PC28693—UN—25AUG22
Spravce softwaru

4. Na karté Instalace a aktualizace (A) zvolte moznost
Zjistit aktualizace online (B).

Installalinns&@

Updat
St | || Check for updates online

Activations -

.| | 'S, | Install from USB Drive

Version
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Tlacitko Zjistit aktualizace online

A—Karta Instalace a aktualizace
B—Tlacitko Zjistit aktualizace online
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5. Zvolte moznost Zobrazit aktualizace pro jina zafizeni
(A) a potom stisknéte tlacitko DalSi (B).

@ O View Updates for the Display

®® GG View Updates for Other Devices

PC28823—UN—08MAY23
Tlacitko Zobrazit aktualizace pro jina zafizeni

A—Tlacitko Zobrazit aktualizace pro jina zarizeni
B—Tlaéitko Dalsi

6. Vyberte software, ktery chcete stahnout, a stisknéte
tlacitko Instalovat.

m
+ Install

Tlacitko Instalovat

PC28824—UN—08MAY23

ct47125,1708279129268-16-18FEB24
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AutoTrac

®

Navadéni

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac™ je pomocny systém fizeni, diky kterému
muze pracovnik obsluhy pfi jizdé po navadéci linii
vytvofené na poli sundat ruce z volantu. Na koncovych
fadcich musi stale otacet stroj obsluha. Stisknutim
tlaCitka obnoveni ziska systém AutoTrac znovu kontrolu
a Fidi stroj v sousednim pfejezdu.

VSeobecné informace

DULEZITE: Systém AutoTrac se spoléha na systém
GPS (Global Positioning System), ktery
provozuje vlada Spojenych statu, ktera je
vyhradné odpovédna za jeho presnost a
udrzbu. Systém prochazi zménami, které
mohou mit vliv na jeho presnost a na vykon
vSech zafizeni GPS.

Obsluha nese odpovédnost za stroj a na konci kazdé
stopy musi provést oto€eni. Tento systém neprovede
oto€eni na konci stopy.

Zakladni systém AutoTrac je uréen, aby se pouzival
jako pomocny nastroj k mechanickym znamenakim.
Operator musi vyhodnotit celkovou presnost systému
za ucelem stanoveni specifickych operaci na poli, pfi
kterych Ize pouzit pomocné fizeni. Toto vyhodnoceni je
nezbytné, protoze pfesnost vyzadovana pro riizné
operace na poli se muze lisit v zavislosti na
hospodarskych operacich. AutoTrac pouziva spolu se
systémem GPS také sit rozdilové korekce StarFire.
Bé&hem Casu se mohou objevit mirné posuny polohy.

POZNAMKA: Opakovatelnost v rdmci sezény a pouZiti
stejného korekéniho signalu jsou dulezité pri
pouZzivani systému AutoTrac pro vice uloh béhem
sezoény. To zahrnuje vytvofeni navadécich linii
AutoTrac béhem seti a nasledné pouZiti stejnych
linii pro nasledné ukoly, jako je mezifadkové
hnojeni, postfik po vzejiti nebo sklizeri. UdrZovani
stejného korekéniho signalu zajistuje presnost
vyrovnani pfi vdech operacich, minimalizuje
pfesahy a vynechavky a maximalizuje Gc¢innost.

Prehled aplikace Navadéni AutoTrac

o.ﬂ__yturm: Guidance @ @

Flanting line ...

P
Set Track
30,0001t
Conligured Track Spacing
| Shift Track
- K |
L]
Steering
N T
o 100 k| M
MNext Track -
100
2660spring24 '}-..nr,'.-‘_.._..-‘,.u
i Swap

PC665155—UN—19MAY25
Hlavni stranka aplikace Navadéni AutoTrac

A—AutoTrac

B—Rizeni

C—Dalsi stopa
D—Svételna lista
E—Ovladaci prvky mapy
F—Navadéni
G—Posunuti stopy

AutoTrac (A)—Obsahuje prepinac¢ AutoTrac Zap/Vyp
a zobrazuje aktudlni fazi systému
AutoTrac. Vybérem faze systému
AutoTrac otevfete stranku diagnostiky
AutoTrac.

Steering (B)—Jako horni Cislo se zobrazuje citlivost

fizeni a jako dolni €islo citlivost najeti.
Vybérem moznosti Rizeni oteviete
stranku Optimalizace fizeni.

Next Track (C)—Identifikuje dalSi stopu, do které ma
systém AutoTrac najet a obsahuje
tlacitko Zménit. Vybé&rem moznosti
Zménit zménite nasledujici stopu na
dalsi dostupnou stopu v seznamu
stop. Vybérem stopy se otevie
stranka Seznam stop.

Lightbar (D)—Zobrazuje vzdalenost doleva nebo
doprava, o kterou je stroj posunuty vUgi
stopé.

Map Controls (E)—Obsahuje funkce pfepinani

zobrazeni, posunuti, kurz, oddaleni
a priblizeni.

Guidance (F)—Zobrazi aktualni stopu a rozestup stop.
Vybérem moznosti Nastavit stopu
oteviete seznam stop. Vybérem
moznosti Rozestup stop oteviete
stranku Rozestup stop.

Shift Track (G)—Slouzi k nastaveni polohy stopy
doleva, do stfedu nebo doprava viéi
stroji. Vybérem moznosti Inkrement
posunu oteviete stranku Inkrement
posunu.

ZIDXK1X,1750076420718-16-060CT25
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Bezpecna obsluha navadécich systémii
Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pfed
vjezdem na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci
systémy. P¥fi jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte)
navadéci systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka pro pracovnika
obsluhy za ucelem ucinnéjSiho provadéni operaci
pFislusnych pfipadd pouziti. Za drahu a bezpecny
provoz stroje je vzdy odpovédny pracovnik obsluhy.
Navadéci systémy automaticky nedetekuji pfekazky,
stroje ani jina vozidla a nezabranuji kolizim s nimi.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni stroje. K nim patfi mimo jiné
AutoTrac, iTEC, automatické otaCeni AutoTrac,
AutoTrac Implement Guidance (pasivni), AutoTrac
Universal, Fidici jednotka AutoTrac, AutoTrac
RowSense a synchronizace stroji John Deere.

Jak predchazet uraziim obsluhy a jinych osob:

® Je zakazano vystupovat na stroj nebo z négj
sestupovat, je-li v pohybu.

® Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
navadéciho systému.

- Pokud pouzivate systém iTEC, Automatizaci
otaceni AutoTrac nebo Navadéni naradi AutoTrac
(pasivni), ujistéte se, ze byly definovany prfesné
hranice.

- Jestlize pouzivate aplikaci Synchronizace stroju
John Deere, zajistéte, aby domovsky bod
ovladaného stroje byl kalibrovan s dostatecnou
vzdélenosti mezi stroji.

e Budte pozorni a sledujte okoli.

® Pfevezméte fizeni na volantu, pokud je nezbytné
predejit nebezpeci na poli, vyhnout se osobam,
zafizeni nebo jinym prekazkam.

® Pokud nizka viditelnost ovliviiuje vasi schopnost Fidit
stroj a rozeznat osoby nebo pfekazky v draze stroje,
zastavte provoz.

e Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci
stroje a pfizpUsobte rychlost stroje.

¢ch177nn,1660716404585-16-23MAY 24

Metody navadéni AutoTrac

Systém AutoTrac je schopen vyuzivat vice metod
navadéni, aby se pfizpusobil riznym typam poli

a operaci. Na hlavni strance aplikace AutoTrac oteviete
seznam stop vybérem moznosti Nastavit stopu a poté
vybérem moznosti Nova stopa prejdéte na stranku
Vybér metody navadéni.

Postup vytvoreni jednotlivych typl navadécich linii
naleznete v napovédé na displeiji.

K dispozici jsou nasledujici metody navadéni:

® Metody pfimé linie

- Metoda A+ B
- Metoda A + kurz
- Metoda Auto B
- Metoda ZS/ZD
- Metoda ZS/ZD + kurz
- Pristup: A+ B
- Pfistup: A + Kurz
- Pristup: ZS/ZD + Kurz
® Metody zakfivené stopy
- Adaptivni kfivka
- Kfivka AB
® Metody kruhové stopy
- Jizda po kruznici
- ZS/ZD kruhu
® Metoda hranicni stopy

- Plnici hrani¢ni stopa

Pfima linie

Metody piFimé linie

PC28721—UN—25AUG22

Rezim PFfima stopa pomaha pracovnikovi obsluhy
projizdét po pfimych rovnobéznych drahach pomoci
displeje a zvukovych ténd, které pracovnika obsluhy
informuji o vychyleni stroje ze stopy.

Rezim Pfima stopa umoznuje pracovnikovi obsluhy
vytvofit pocatecni pfimou stopu na poli pomoci fady
riznych moznosti stopy 0. Po definovani Stopy 0
(referencni draha) se vygeneruji vdechny pfejezdy pro
dané pole. Kazdy pfejezd je shodny s puvodni projetou
drahou, aby bylo zajisténo, Ze chyby Fizeni se nedosadi
pro celé pole. Vygenerované piejezdy je mozné pouzit
pro praci s paralelnim sledovanim nebo se systémem
AutoTrac.

Zplsob definice stopy 0:

e A + B — definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete
strojem.

e A + Auto B — definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete
strojem.

® A + Kurz — definovani stopy 0 projetim strojem do
bodu A a zadanim pfedem definované hodnoty
kurzu.

e 7S/ZD - definovani stopy 0 zadanim predem
definovanych hodnot zemépisné Sifky a zemépisné
délky pro body A a B.

e 7S/ZD + Kurz — definovani stopy 0 zadanim pfedem
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definované zemépisné Sitky a zemépisné délky pro
bod A a zadani predem definované hodnoty kurzu.

® Pfistup stroje A + B — definovani stopy 0 tak, Ze ji
projedete strojem.

® Pfistup stroje A + Kurz — definovani stopy 0 projetim
strojem do bodu A a zadanim pfedem definované
hodnoty kurzu.

e P¥istup stroje ZS/ZD + Kurz — definovani stopy 0
zadanim pfedem definované zemépisné Sirky a
zemépisné deélky pro bod A a zadani pfedem
definované hodnoty kurzu.

POZNAMKA: Stopu 0 Ize definovat v priibéhu operace
(napfiklad seti), ale néktera tlacitka nejsou béhem
vytvareni linie navadéni k dispozici.

Pristup ke stroji

Pristup stroje je metoda pfimé stopy, ktera slouzi k
vkladani polnich cest mezi prachody plodinou.

Kurz

POZNAMKA: Upravy kurzu stopy jsou dostupné, pouze
pokud se pouZivaji pfimé stopy vytvofené metodou
A + kurz nebo ZS/ZD + kurz.

Nové informace o kurzu se uloZi do stavajici stopy pfi
kazdé zméné hodnoty. Jestlize se po zméné kurzu
exportuji data do feSeni John Deere Operations Center,
nahradi upravena stopa existujici stopu ulozenou v
feSeni Operations Center.

Metoda vypocétu linie navadéni

Vypocet navadéci linie je ve vychozim stavu metoda
John Deere. Dal§i metody vypoctu linie navadéni jsou
tyto:

e Jiné nez John Deere 1 — pouziva metodu vypoctu
BeelLine.

® Jiné nez John Deere 2 — pouziva metodu vypoctu
Trimble.

POZNAMKA: Linie navadéni Ize pfenést na jiného
uZivatele prostrednictvim sdileni dat pfi praci nebo
pomoci konfiguraénich soubort uloZenych na USB
disku nebo pfenesenych bezdratove.

DalSi informace o vytvareni pfimych stop najdete v
Centru napovédy na displeiji.

Duplicitni stopa

Duplicitni stopa vytvofi kopii aktivni stopy navadeéni.

Novy nazev duplicitni stopy je standardné nazev
puvodni stopy plus (1). Zvolte zadavaci pole nazvu
stopy za ucelem upravy nazvu stopy. Novou stopu je
mozné ve stroji vycentrovat, nebo posunout doleva
nebo doprava.

Jestlize byla pavodni stopa vytvofena pomoci metody A

+ Kurz nebo metody ZS/ZD + Kurz, kurz nové stopy je
mozné zménit zvolenim zadavaciho pole Kurz.

Metody zakrivené stopy
Krivky AB

PC28723—UN—25AUG22

Kfivky AB

PC9028—UN—16APR06
KFivky AB umoZAuji pracovnikovi obsluhy projet
zakfivenou linii na poli se dvéma koncovymi body
(zacatek a konec). Soubézné prejezdy v kterémkoliv
sméru se generuji na zakladé puvodni zadané stopy.
Kazdy prejezd se generuje z pavodniho fizeného
prejezdu, aby bylo zajisténo, Ze chyby fizeni se
nedosadi pro celé pole. Pfejezdy nejsou identické kopie
puvodniho pfejezdu. Zakfiveni drahy se méni za ucelem
minimalizace chyby mezi jednotlivymi pfejezdy.

POZNAMKA: Informace o sefizeni systému k dosaZeni
optimalniho vykonu viz Nastaveni zakfivené stopy.

Pdvodné nahrana kfivka AB musi byt nejméné 3 metry
(10 ft) dlouha, aby byla platnou kfivkou AB.

Jakmile je zakfivena stopa AB (stopa 0) nahrana,
vygeneruje se deset dalSich stop (pét pfejezdu po obou
stranach od stopy 0). Jakmile stroj projede posledni
patou stopu od stopy 0, vygeneruje se dalSich deset
stop v daném sméru. Systém pokracuje v generovani
dalSich prejezdu, jakmile stroj projede poslednim
pfejezdem zobrazenym na obrazovce. Aby systém
pokraCoval v generovani dalSich zakfivenych stop, musi
se stroj nachazet ve vzdalenosti do 400 m (0,25 mi) od
posledni vygenerované linie. Jestlize je stroj uvnitf
téchto mezi, maze trvat nékolik minut, nez vygeneruje
stopu, ktera se zobrazi na obrazovce. BEéhem této doby
se na obrazovce zobrazuje hlaseni "Vypocet kfivek".

POZNAMKA: V rezimu kfivek AB je k dispozici
pfeskoceni prejezdu.

Pfejezdy nejsou identické kopie plvodniho prejezdu.
Zakfiveni drahy se méni za uéelem zachovani chyby
mezi jednotlivymi pfejezdy. S kazdym dalSim pfejezdem
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se zakfiveni pfejezdu stava vice konvexni nebo
konkavni.

POZNAMKA: V rezimu sledovani kfivky AB se mohou
objevovat zpravy Ostra kiivka a Konec drahy.

Drahy kfivky AB se generuji s prodlouzenim pfime linie
v délce 91 m (300 ft), které se pfipoji na konce skute¢né
zaznamenané drahy. Prodlouzeni linie prodluzuji pfed a
za zaznamenanou linii za u€elem vyrovnani stroje nebo
pokracovani drahy.

Je-li zvoleno posunuti stopy, aktualni stopa bude
upravena a bude vygenerovano pét prichodl na obou
stranach stopy. Kfivku AB je mozné pouzit po
vygenerovani pocatecnich stop. DalSi stopy jsou
generovany za chodu. Pomoci tlaitek posunu doleva a
doprava pfesouvejte a znovu generujte stopy kfivek AB.

Dalsi informace o vytvareni kiivek AB najdete v
napovédé na obrazovce.

Duplicitni stopa
Duplicitni stopa vytvofi kopii aktivni stopy navadéni.

Novy nazev duplicitni stopy je standardné nazev
puvodni stopy plus (1). Zvolte zadavaci pole nazvu
stopy za ucelem upravy nazvu stopy. Novou stopu je
mozné ve stroji vycentrovat, nebo posunout doleva
nebo doprava.

Navedeni na kiivku AB

NejblizSi stopa se oznaci silngjsi bilou ¢arou.

Cislo stopy se zobrazi pod indikatorem presnosti drahy
a systém je automaticky aktualizuje pfi pfiblizeni k nove
stopé. Cislo stopy udava pocet linii a smér od stopy 0.
Smér stopy se zobrazuje vuci stopé 0 (sever, jih, vychod

nebo zapad). Cislo stopy se zméni, pokud je stroj v
poloviné cesty mezi dvéma stopami.

Indikator presnosti stopy zobrazuje vzdalenost chyby
vyboceni ze stopy. Chyba vyboCeni ze stopy zobrazuje
vzdalenost k nejblizsi stopé. Cislo chyby se bude
zvétdovat, dokud stroj nedosahne bodu v poloviné
drahy mezi obéma stopami. Po dosazeni prostfedniho
bodu mezi drahami se bude Cislo chyby zmenSovat, jak

se stroj pfiblizuje k dalSi stopé.
Adaptivni kFivky

PC702238—UN—O05FEB26
Hledani adaptivni kfivky

POZNAMKA: Viz dodateéné informace o optimalizaci
vykonu systému. (Viz Nastaveni zakfivené stopy v
tomto oddilu).

Stopa adaptivni kfivky umozriuje pracovnikovi obsluhy
nahrat ru¢né projetou zakfivenou drahu. Po nahrani
prvniho zakfiveného prejezdu a otoCeni stroje se objevi
dosazena draha a pracovnik obsluhy mize pouzit
paralelni sledovani nebo zapnout systém AutoTrac.

Po nahrani po&atecniho pfejezdu se kazdy dalsi pfejezd
generuje z pfedchozi drahy, aby bylo zajisténo, Ze
chyby fizeni se nedosadi pro celé pole.

Kdyz je vybrana adaptivni kfivka, ikona se zobrazi v
pravém hornim rohu obrazovky. Vybérem této ikony
bude uzivatel moci pfepinat mezi dostupnymi kfivkami.

POZNAMKA: Vlynechéni pfejezdu umoZriuje
pracovnikovi obsluhy fidit kolem nebo vynechat
stopu vedle aktualni stopy. V reZimu zaznamu
adaptivni kfivky neni k dispozici vynechani
pfejezdu.

Vytvofené prejezdy jsou identické kopie puvodniho
prejezdu. Zakfiveni drahy se méni za u¢elem zachovani
presnosti mezi jednotlivymi prejezdy. Je-li to nezbytné,
obsluha mlze zménit zakfivenou drahu na poli tak, ze
bude vozidlo fidit mimo dosazenou drahu.

POZNAMKA: V rezimu adaptivni kfivky je moZné
zobrazit zpravy Ostra kfivka a Konec drahy.

Pracovnik obsluhy muze budto ruéné projet
sledovani, nebo zapnout systém AutoTrac, jakmile je
nahran pocatecni pfejezd a zobrazi se dosazena draha.

Jestlize je relace nahravani kfivky zastavena, linie se
nepromita pfed stroj. Pracovnik obsluhy mlze pouzivat
systém AutoTrac pouze na dostupnych liniich z
pfedchozich relaci nahravani. Ukonceni relace
nahravani ulozi vdechny zaznamenané segmenty kfivky
v ramci dané relace jako jednu drahu.

POZNAMKA: Pii pouZivani adaptivni kfivky se
nedoporucuje posunuti stopy. V rezimu adaptivni
kfivky posunuta stopa nekompenzuje posun GPS.

Dalsi segmenty kfivky je mozné pfidat do stavajici
adaptivni zakfivené stopy pfi upravach stopy navadéni.

DalSi informace o vytvareni stop adaptivni kfivky
poskytne Centrum napovédy na displeji.

04H-4



Provoz—Navadéni AutoTrac

®—7f
O—s

—O

PC9032—UN—17APR06

A—Jednoducha krivka

B—Uzaviena

C—Spirala

D—S-kfivka

E—Se zatackami

F—Kruznice

Rezim adaptivni zakfivené stopy umoznuje, aby byl
pracovnik obsluhy navadén v rdznych vzorcich pole.
Jednoducha kfivka

S-kfivka

Uzaviena

Se zatackami

Spirala

Kruznice

Ke stavajici stopé adaptivni kfivky Ize pfidat rozsifeni
linie. Jedna se o do¢asna prodlouzeni (90 m), ktera se
objevi v blizkosti linie. Neni tfeba je zaznamenavat.

Information & Settings | Guidance Application Main Page x
Curve Track Settings
.
4 Settings
Impk'rrrmR:J-i::::uurd Turn Smoath Tight Turms
@ Help - -
EmE -
O About -
Adaptive Curves

i

Curve Recording Trigger: [Wu'k State

Adaptive Curve ExIensions é.n) n OFF

AB Curves

AB Curve Recorded Extenshons n OFF

PC676265—UN—26JUN25
Adaptivni roz$ifeni kfivek

Navadéni na adaptivni kfivky

DULEZITE: Pokud se u ulozenych dat adaptivni
zakrivené stopy vyzaduje opakovatelnost, je
nutné, aby pocatecni data stopy a naslednych
prejezdl pres pole byla vytvorena s presnosti
StarFire RTK. Stanice baze RTK by méla
pracovat v rezimu Absolutni baze.

POZNAMKA: Rozestup stopy pro data stopy adaptivni
kfivky je konstantni. Pokud se pfi navratu na pole
pouZije jina Sitka naradi, musi se nahrat nova data.

Nejblizsi stopa se oznadi silnéjsi bilou ¢arou. Indikator
pfesnosti stopy zobrazuje vzdalenost chyby vyboceni
ze stopy. Chyba vybocCeni ze stopy zobrazuje
vzdalenost k nejblizsi stopé. Cislo chyby se bude
zvétSovat, dokud stroj nedosahne bodu v poloviné
drahy mezi obéma stopami. Po dosazeni prostfedniho
bodu mezi drahami se bude &islo chyby zmen3ovat, jak
se stroj pfiblizuje k dalSi stopé.

Jestlize se kfivka nezaznamenava, linie se nepromitnou
a pracovnik obsluhy mize pouzit systém AutoTrac k
navadéni jen po dostupnych liniich. Pfi zaznamu se linie
budou promitat mimo pfedchozi linie. Tuto relaci Ize
pouzit k ruénimu zaznamenani jiné linie, nebo mize
pracovnik obsluhy zvolit systém AutoTrac ve spusténi
zadznamu kfivky a pouzit systém AutoTrac k navadéni
po promitané linii.

Metody kruhové stopy

PC28726—UN—30AUG22
Kruhova stopa

Kruhové stopa umoZzhuje obsluze vytvofit soustfedné
kruhové linie navadéni. Tato funkce je ur€ena k praci na
polich se stfedovym bodem.

Kruhova stopa je zaloZzena na zemépisné Sifce a délce
stfedu kruznice. Soustfedné navadéci linie se vytvareji
na zakladé rozestupu stop az do vzdalenosti 1,6 km (1
mi.) od stfedu kruznice.

Kruhové stopa je uréena k praci s vyuZitim stfedu
kruznice na svazich mensich nez 2 %. Protoze kruhova
stopa vytvafi kruhové rozestupy mezi stopami na
vodorovné roving, rozestup mezi navadécimi liniemi a
stfedem kruzZnice stopy ve svahu neodpovida a zvySuje
se s rostouci vzdalenosti stopy od stfedu kruzZnice.
Duvodem téchto rozdill je rozdil mezi vzdalenosti
ujetou na svahu a na vodorovné roviné. Tento rozdil
vzdalenosti roste na vétSich svazich.

Funkce Posun stopy slouzi k radidlnimu posunuti stop
blize nebo dale od stfedu kruznice. Posun stopy nehyba
se samotnym stfedem kruZnice. Tato metoda posunuti
stopy umoznuje obsluze pouzivat rizné Sifky naradi,
brat v ivahu riizné délky hlavnich drah kolem oto¢ného
stfedu nebo brat v ivahu natahovani/smrstovani mist
zavlazovani kolem stfedu. Je-li pfidan, upraven nebo
odstranén okraj kruhové stopy, existujici posuny dané
stopy se odstrani. Pouzivani posunuti stopy na okraji
zpusobi, ze se nafadi nebude pohybovat po okraji.
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&

Vzdalenost od stredu

PC20395—UN—08DEC14

Vzdalenost od stfedu kruznice zobrazuje stfedu
kruznice od sou€asné polohy. Vzdalenost se zobrazuje
nejvySe do 1609 m (5280 ft). Aby se na mapé navadéni
zobrazovalo odpovidajici tla€itko, musi byt v nastaveni
kruhové stopy tato funkce zapnuta. Jestlize se na mapé
navadéni toto tlacitko zobrazuje, jeho stisknutim se
zobrazi nebo skryje udaj o vzdalenosti.

Kruhovou stopu Ize vytvofit dvéma zpUsoby:
ZS/ZD kruhu

. PC28727—UN—25AUG22
ZS/ZD kruhu

e Je-li znama zemépisna Sitka a délka stfedu kruznice,
k zaloZeni kruhové stopy zadejte tyto udaje.

©

Jizda po kruznici

Jizda po kruznici

PC28726—UN—30AUG22

® Soufadnice zemépisné Sitky a délky stfedu kruznice
se vypocitaji na zakladé ujeté drahy. Soustfedné
kruZnice navadécich linii se vytvareji na zakladé
soufadnic.

® Pro optimalni vypocet stifedu kruZnice se doporucuje
objet celou kruznici. Objeti vice nez celé kruznice
nezvysuje presnost vypoctu.

Dalsi informace o vytvareni kruhovych stop najdete v
centru napovédy na displeji.

Okraj kruhové stopy

PC17399—UN—08DEC14

POZNAMKA: Okraj kruhové stopy Ize pouZivat jen u
displeji 4. generace a G5. Informace o okraji nelze
pouZivat u displeji GreenStar 3.

Okraj kruhové stopy pfedstavuje vnéjsi hranici kruznice
se zadanym stfedem. Zobrazuje se jako oranZova
pfimka na mapé navadéni.

Vytvoreni okraje kruhové stopy umozruje generovat
linie navadéni pocinaje okrajem. Jinak se linie navadéni
generuji poCinaje stfedem kruznic.

POZNAMKA: Rozestup stop a pracovni §itka musi byt
pro konec naradi shodné, aby je bylo moZné sladit
S okrajem.

Pfi vytvafeni navadécich linii je namisto stfedu kruznice
referen¢nim bodem okraj. To mdze byt uzite¢né, jestlize
se na stejném poli pouziva naradi s raznymi rozestupy.
Zadejte pouze novy rozestup stopy a linie navadéni se
zakladé okraje pomoci rozestupu stop a posunu. Po
odstranéni okraje se linie navadéni vytvareji od stiedu
smérem ven.

Navadéni na kruhové stopé

Pfi praci v kruhové stop& neni nutné projizdét stopy v
ur€itém poradi. Nejbliz§i stopa se oznadi silngjsi bilou
¢arou.

Cislo stopy se zobrazi pod indikatorem presnosti drahy
a systém je automaticky aktualizuje pfi pfiblizeni k nové
stopé. Cislo stopy udava pocet linii a smér od stopy 0.
Smér stopy se zobrazuje vuci stopé 0 (sever, jih, vychod
nebo zapad). Cislo stopy se zméni, pokud je stroj v
poloviné cesty mezi dvéma stopami.

Indikator presnosti stopy zobrazuje vzdalenost chyby
vyboceni ze stopy. Chyba vyboCeni ze stopy zobrazuje
vzdalenost k nejblizsi stopé. Cislo chyby se bude
zvétdovat, dokud stroj nedosahne bodu v poloviné
drahy mezi obéma stopami. Po dosazeni prostfedniho
bodu mezi drahami se bude C&islo chyby zmenSovat, jak
se stroj priblizuje k dalSi stopé.

Metoda hranicni stopy

PC28728—UN—25AUG22
Pinici hrani¢ni stopa

Plnici hrani¢ni stopa vytvafi linie navadéni z rozmerd
externi hranice a rozestupu stop.
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POZNAMKA: Plnici hraniéni stopa nevyuZiva svahovou
kompenzaci. Pracujete-li na svaZitém poli,
doporucuje se pouZiti adaptivnich kfivek.

Displej vytvofi tfi linie navadéni na zakladé tvaru hranice
a rozestupu stop, jedna bude mimo hranici a dvé uvnitf
hranice. DalSi hraniéni stopy budou vytvofeny v
pribéhu jizdy do pole. Na koncich kazdé hrani¢ni stopy
jsou pfidany pfimé nastavce o délce 15 m (50 stop).

POZNAMKA: Je-li zvoleno posunuti stopy, vSechny
stopy budou upraveny a znovu vygenerovany.

Stopa pfimého vyplInéni

Stisknutim tlacitka Nahrat pInéni generujte linie
navadéni s pouzitim funkce Pfimo vyplnit pro celé pole
v mezich hranice. Funkce Stopa pfimého vyplnéni s
pouzitim metody Pfima stopa A + B generuje linie
navadéni. Pfi pouZiti Rizeni sekce se doporucuje,
abyste pfed pouzitim funkce Nahrat pInéni provedIi
prljezdy plnici hraniéni stopou.

Plnici hrani¢ni stopu nelze exportovat do jiného displeje.
Pokud je plnici hrani¢ni stopa potfeba na jiném displeji,
Ize stejnou stopu vygenerovat s pouZitim stejné vnéjsi
hranice.

Navedeni na plnici hrani¢ni stopu

NejblizSi stopa se oznadi silngjsi bilou ¢arou.

Cislo stopy se zobrazi pod indikatorem presnosti drahy
a systém je automaticky aktualizuje pfi pfiblizeni k nove
stopé. Cislo stopy udava pocet linii a smér od stopy 0.
Smér stopy se zobrazuje vuci stopé 0 (sever, jih, vychod

nebo zapad). Cislo stopy se zméni, pokud je stroj v
poloviné cesty mezi dvéma stopami.

Indikator presnosti stopy zobrazuje vzdalenost chyby
vyboceni ze stopy. Chyba vyboceni ze stopy zobrazuje
vzdalenost k nejblizsi stopé. Cislo chyby se bude
zvétdovat, dokud stroj nedosahne bodu v poloviné
drahy mezi obéma stopami. Po dosazeni prostfedniho
bodu mezi drahami se bude ¢&islo chyby zmenSovat, jak

se stroj pfiblizuje k dalSi stopé.

ZIDXK1X,1749537808095-16-12FEB26

AutoPath

Systém AutoPath vyuziva informace o fadcich nebo
hranicich k vytvofeni navadécich linii pro nasledné
operace na poli. Systém AutoPath snizuje nutnost
odhadu a vstupll pracovnika obsluhy potfebnych

k pfesné navigaci na poli. Linie AutoPath zkracuji dobu
nastavovani a redukuji chybné odhadované fadky

a poskozeni plodiny z divodu nepfesného nastaveni
navadeéni.

Nez zacnete pouzivat navadéci linie AutoPath,
importujte data linie AutoPath z John Deere Operations
Center. Data linie AutoPath jsou zahrnuta v souboru
nastaveni. Nejsou-li k dispozici zadna zdrojova data, Ize

navadéci linie systéemu AutoPath vygenerovat pomoci
hranice. Dal$i informace najdete v ¢asti Uprava linii
AutoPath v napovédé na displeji.

Pozadavky specifické pro stroj:

Systém AutoPath je kompatibilni s nasledujicimi stroji
vybavenymi systémy John Deere nebo Reichhardt
Green Fit AutoTrac:

POZNAMKA: Pro optimélini vykon pouZivejte systém
AutoTrac RowSense se systémem AutoPath.

Traktor
Postfikovac
Sklizeci fezacka
Radkovad

POZNAMKA: Pokud je v aplikaci Nastaveni préace
povolen reZim dokumentace ISOBUS,
dokumentace AutoPath neni dostupna.

® Prijimace StarFire pouzivajici Uroven signalu SF3
nebo vysSi jak ve stroji, tak v nafadi.

POZNAMKA: Pro podporu seti a sklizné cukrové titiny
pro opakovatelnost po vice sezon jsou zapotrebi
pfijimace StarFire vyuZivajici signal SF-RTK nebo
vySsi.

POZNAMKA: Zkontrolujte, zda je ve vSech piijimacich
(stroj a naradi) zkalibrovan modul kompenzace
terénnich nerovnosti (TCM).

POZNAMKA: K zaznamenavani dat Ize vyuZit sdileny
signal.

® Displej CommandCenter G5.

e Displej G5 CommandCenter musi mit platnou licenci
pro systém AutoPath.

AutoPath (fadky)

Funkce AutoPath (fadky) vyuziva nahrana data
zdrojové operace, posuny stroje a rozestup stop

k vytvofeni navadécich linii pro nasledné operace na
daném poli. Funkce AutoPath (fadky) snizuje nutnost
odhadi a vstupd pracovnika obsluhy potfebnych

k pfesné navigaci ve stojatém porostu. Linie AutoPath
zkracuji dobu nastavovani a redukuji chybné
odhadované fadky a poskozeni plodiny z divodu
nepfesného nastaveni navadeéni.

Pozadavky na zdrojovou operaci pro funkci
AutoPath™ (fadky):

POZNAMKA: Ptesnost linii AutoPath zavisi na pfesnosti
dat zdrojové operace. Pii zaznamenavani zdrojovée
operace se doporucuje pouZit aktivni navadéni
naradi nebo navadéni naradi AutoTrac.
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Zdrojova operace je nahrana operace, ktera se pouziva
ke generovani linii AutoPath. Kompatibilni zdrojové
operace jsou obdélavani, seti a aplikace produktd.

POZNAMKA: Zdrojova operace musi byt zaznamenana
pomoci pfijimace naradi.

Jestlize zdrojova operace nezahrnuje data fadki,
vSechny nasledné operace na poli, napfiklad seti,
aplikace produktu nebo sklizefi, musi obsahovat
definované radky, aby systém AutoPath vygeneroval
navadéci linie.

Data zdrojové operace posilana do systému John
Deere Operations Center musi byt zaznamenana takto:
Kompatibilni naradi pro funkci AutoPath (fadky):
® Seci stroj John Deere s Fidici jednotkou SeedStar 2

nebo novéjsi
® Seci stroj ISOBUS jiny nez John Deere
- Pracovni Sifka musi byt nastavena jako fadky.
- Je-li Sitka fadku vétsi nez 254 cm (100 in),
nasledné operace vyzaduji definované fadky.
e Virtualni seci stroj (naradi bez fidici jednotky)
- Pracovni Sifka musi byt nastavena jako fadky.
e Naradi John Deere pro obdélavani s fidici jednotkou
- Nasledné operace vyzaduji definované radky.
® Virtualni naradi pro obdélavani (bez fidici jednotky)

- Doporuduje se nastavit pracovni Sitku jako Ffadky.

- Jestlize pracovni Sifka neni nastavena jako fadky
nebo je-li Sitka fadku vétsi nez 254 cm (100 in),
nasledné operace vyzaduji definované fadky.

Pozadavky na pouziti funkce AutoPath (fadky)
® Soubor nastaveni z John Deere Operations Center
obsahuje data systému AutoPath.

® Univerzalni displej G5 musi mit platnou licenci pro
systém AutoPath.

® Stroj je vybaven pfijimacem StarFire vyuzivajicim
uroven signalu SF3 nebo vyssi.

POZNAMKA: Pro optimaini vykon pouZivejte stejnou

uroven signalu, jaka byla pouZita pro zaznamenani
zdrojové operace.

® Stroj je vybaven systémy John Deere nebo
Reichhardt Green Fit AutoTrac.

® Druh plodiny musi byt fadkova plodina a pro
dosazeni nejlepsich vysledk(l se doporucuje pouzit
nejnovéjsi zdrojova data.

Generovani linie AutoPath (fadky):

POZNAMKA: Soubory AutoPath nelze exportovat
z displeje.

POZNAMKA: Soubory AutoPath importované do
displeje Ize upravit, ale zmény se nesynchronizuji
se systémem John Deere Operations Center.

Kdyz stroj najede na pole, které ma pfifazeny soubor
zdrojové operace, automaticky se vygeneruji linie
AutoPath optimalizované na nejmensi pocet stop.
Aktualni stopu AutoPath pak mlzete upravit na strance
Vybér navadéci stopy. Zvolte tladitko Metoda a vyberte
metodu pouzitou pro generovani prejezdl. Funkce
AutoPath (fadky) méa nasledujici moznosti generovani
stop:

® Chcete-li pole plné pokryt pomoci co nejmensiho
poctu prejezdl, zvolte moznost Optimalizovat pro co
nejméné prejezdd.

POZNAMKA: Je-li aktudini pracovni $itka operace uzsi
neZ pracovni Sitka zdrojové operace, moznost
Sledovat prejezdy zdrojové operace automaticky
zeSedne

® Pokud chcete pouzit pouze prejezdy odpovidajici
prejezdim zdrojové operace, zvolte moznost
"Sledovat prejezdy zdrojové operace". Nasledujici
zdrojova operace snizuje zhutnéni, ale muze vést k
presahu pokryti.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
ZaSkrtavaci policko vychozi metody

Vychozi moznost je Optimalizovat pro nejmensi pocet
prejezdl. Chcete-li vychozi nastaveni zménit na
moznost Sledovat piejezdy zdrojové operace, zvolte
pfepinac a zaskrtnéte poli¢ko Vychozi pro tuto metodu.
Tento krok zajisti, Ze metoda generovani zlstane u
riznych poli stejna.

Linie funkce AutoPath (fadky) vedou ve vychozim
nastaveni 20 m (66 ft) za konec fadku. Prodlouzeni linii
Ize zménit v pokrocilém nastaveni. Funkce AutoPath
(Fadky) dokaze propojit linie s mezerou az 50 m (164 ft),
napfiklad pfes vodni tok.

POZNAMKA: Pokud je zjisténou platformou stroj
Sugarcane, je vychozi hodnota ,Vypnuto*.

POZNAMKA: Vice informaci o pokro&ilém nastaveni
najdete v napovédé na displeji.

AutoPath (hranice)

POZNAMKA: Soubory AutoPath nelze exportovat
z displeje.

Funkce AutoPath (hranice) pouziva k vytvoreni
navadécich linii informace o hranicich pole. Funkce
AutoPath (hranice) vyzaduje pro generovani prejezdi
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presné informace o hranicich. Tato metoda je vhodna
pro praci v fadcich bez plodin a pro seti nové rfadkové
sklizné.

Generovani linie AutoPath (hranice):

Pokud stroj najede na pole, které nema pfifrazeny
soubor zdrojové operace, ale ma definovanou hranici,
funkce AutoPath (hranice) vygeneruje prejezdy na
zakladé nasledujicich podminek:

® Pokud byl aplikaci Hranice sdilen plan navadéni
mimo kabinu, funkce AutoPath (hranice) vygeneruje
data pfimo.

® Pokud nebyl sdilen zadny plan mimo stroj, ale pro
aktualni pole je definovana hranice, muze operator
vybrat existujici plan hranic pro pole nebo muze
vytvofit novy plan hranic pomoci nabidky Data.

® Pokud nejsou informace o hranicich poli kompletni,
muZze uzivatel zvolit zastupce aplikace Pole a hranice
a dokongit nastaveni informaci o hranicich. Funkci
AutoPath (Hranice) nelze dokongéit, dokud neni
dokonéena hranice.

POZNAMKA: Pokud existuje soubor zdrojové operace,
funkce AutoPath (fadky) vygeneruje prejezdy z dat
zdrojové operace.

Pokud byla vynechana pocatecni vyzva k zarovnani na
hranici, Ize AutoPath (Hranice) vytvofit kdykoli pomoci
funkce Nastavit stopu pro vybér linie AutoPath a
vybérem existujiciho planu hranic nebo vytvofenim
nového pfi editaci linie AutoPath.

Funkce AutoPath (hranice) ma nasledujici metody
generovani stop:

e Zvolenim moznosti Uhel kurzu vygenerujete stopy
pod pozadovanym uhlem.

® Chcete-li generovat stopy rovnobézné s okrajem
hranice, zvolte moznost Zarovnat k hranici.

® P¥i zvoleni moznosti Z existujici stopy vytvofite pfimé
linie, které jsou rovnobézné s existujici navadéci linii.

Funkce Zarovnat k hranici umoZiuje pracovnikovi
obsluhy snadno vytvofit sadu pfimych navadécich stop,
které jsou zarovnany s definovanym usekem hranice
pole. Ve vychozim nastaveni se zobrazuje nejdelSi
pfimy okraj hranice, ale Ize vybrat kterykoliv okraj.

Linie funkce AutoPath (hranice) vedou ve vychozim
nastaveni 20 m (66 ft) za konec fadku.

POZNAMKA: Vice informaci o pokro&ilém nastaveni
najdete v népovédé na displeji.

Vytvofit souvraté:

Pokud je zahlavi definovano v AutoPath - hranice,
funkce Pole a hranice by méla indikovat, ze souvrat je
definovana jinde, a méla by uzivatele odkazat na
definici souvraté AP.

Chcete-li vytvofit souvrat, postupujte podle uvedeného
zpusobu:

1.Pfejdéte na moznost Upravit AutoPath.
2.Vlyberte zdroj souvraté AutoPath.

Edit AutoPath @ @
Method:

’ \
Mode: Boundaries ) £ Waading nghe

Y Maodified;
| D 06.04-3035 0747 A

m Method I'Iratkl:letailsl Shifts I

Data: 'hutnFalhthJ—Sprayeﬂ 20

Status Headland Details
Field boundary P Source AutoPath
information complete
Headland Canstart Offset
Headland Source
{Q) Active Boundary Machine Passes 1|
Uses Feelds & Boundaries infarmation to f
Size 1200000 ft |
generate headland tracks
Applied to: Exterior & Impassable
\.§| AutoPath R

Track Spacing: 120,000 ft

=8 -

PC676263—UN—17JUN25

Create a head|and that i unigue to this
guidance plan by entering number of passes

Zdroj souvraté

A—AutoPath

3.Kliknutim na tlagitko Pfejezdy stroje nastavte poclet
prejezdu.

4. Kliknutim na tlacitko OK postup dokoncete.

Podrobnosti o stopé:

r —— —
edit AutoPath (7))
r p Method:
Mode: Boundaries ] Lr‘_] Al o Baundiey
- Modified:
Data: rﬁuml”'auth-Bl:lul'.d:|r;fSeedi'gDBliEl..] @ L;:“':.L:.,,;-gpu
Field Heading Preview
s prayer iy

Preferences
Track Extensions /] Enable

Extension 6562 Mt L ]
[ Raund L = i, e
1910 ft [

(X et ]

- |
PC676267—UN—24JUN25
Strana Podrobnosti stopy

Outside Corners

———— s

A—Karta Podrobnosti stopy

Na karté Podrobnosti o stopé se zobrazi informace
o poli, kurzu a hranicich a souvratich vybrané stopy.

POZNAMKA: Informace o hranicich a souvratich se
nevyZaduji, pokud se stopa AutoPath generuje
z radka.

Pfedvolba Typ vnéjSiho rohu umozhuje vybrat mezi
¢tvercovym a kulatym vnéjSim rohem.
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Qutside Corners @

corners headland tracks. Inside corners are

Selecting round corners rounds all outside
Round
always sguare.

square

Qutside Ingiche
Cornars Corners

T -

4
PC676266—UN—24JUN25

Vnéjsi rohy

V okné Nahled se zobrazi nahled stopy AutoPath, ktera
bude vygenerovana. Kurz stopy Ize upravit zvolenim
zadavaciho pole a nastavenim poZadovanych hodnot.

Metodu generovani stopy AutoPath Ize zménit na karté
Podrobnosti o stopé zvolenim tlacitka Upravit vedle
nazvu metody.

POZNAMKA: Dalsi informace najdete v nédpovédé na
displeji.

Nastaveni Viditelnost stop Ize pouzit k vybéru linii, které
se zobrazi v zobrazeni mapy. Zobrazeni mapy lze
pfepinat mezi vSemi stopami, stopami na poli a stopami
na souvratich. Vychozi zobrazeni je Zobrazit vSechny
stopy.

POZNAMKA: Nastaveni Viditelnost stop neni k dispozici
pri pouZiti funkce AutoPath (fadky).

ZIDXK1X,1768306979200-16-13JAN26

Posunuti stopy

PC16665—UN—18MAR13
A—Posunout stopu do stfedu
B—Posunout stopu doleva
C—Posunout stopu doprava

Posunuti stopy se pouZziva k nastaveni stopy doleva, do
stfedu nebo doprava vzhledem ke stroji. Posunutim
stopy Ize kompenzovat posun GPS (global positioning
system).

POZNAMKA: Posun je viastni véem diferenciéiné
korigovanym GPS systémum zaloZenym na
satelitech.

P¥i pouzivani rozdilové korekce SF1, SF2 nebo
SF3 (nebo pfi pouZivani reZimu rychlého
vymérfovani RTK) se muZe stopa v ¢ase nebo pfi
zapnuti/vypnuti posunovat. Posunutim stopy Ize
kompenzovat Posun GPS.

Posunuti stopy upravuje stopu 0 a vSechny linie
navadéni pfidruzené se stopou. Linie navadéni jsou
posouvany doprava nebo doleva o pfedepsanou
vzdalenost. Pracovnik obsluhy miize také vystfedit linii
navadéni na stroji.

Chcete-li vycentrovat linii na aktualni polohu stroje,
zvolte moznost Posunuti stopy na stfed (A). Chcete-li
linii posunout doleva, zvolte tlacitko Posunuti stopy
doleva (B). Chcete-li linii posunout doprava, zvolte
tlaCitko Posunuti stopy doprava (C).

POZNAMKA: Hlavni posunuti stopy je ve vychozim
stavu ZAPNUTE.

Posunuti stopy je zakézano, dokud je aktivni
zaznam adaptivni kFivky.

Maximalni povolena hodnota inkrementu posunu s
aktivnim systémem AutoTrac je 30 cm (12 in). Pfi
neaktivnim systému AutoTrac ma pracovnik obsluhy
povolen posun az o 914 cm (360 in).

Pfi pouzivani adaptivnich kfivek se nedoporucuje
posunuti stopy. Posunuti je zalozeno na aktualnim
kurzu ve stopé, ne na geometrii celé stopy. Posunuti
stopy muaze zpuUsobit, Ze se nékteré ¢asti stopy posunou
do menSi nebo vétsi vzdalenosti od pozadovaného
posunu.

POZNAMKA: Posunuti stfedu stopy neni k dispozici,
pokud se pouZiva detekce rfadku pro kfivky AB
a hranicni stopy.

Posunuti stopy je k dispozici pfi pouzivani kfivek AB.
(Viz Posouvani kfivek AB.)

Celkové posuny jsou vidét pouze pfi upravach navadéci
stopy pro pfimé nebo kruhové stopy. Cisté posuny
odpovidaji za vSechny stopy.

Sdileni posuny linie navadéni
Chcete-li sdilet posun linie navadéni:

1.Posurite aktivni linii navadéni.
2.0teviete Seznam stop navadéni.

3.Chcete-li sdilet aktivni linii a jeji posuny s pracovni
skupinou, zvolte tlacitko Sdilet.

Chcete-li pfijmout posun linie navadéni:

04H-10



Provoz—Navadéni AutoTrac

POZNAMKA: Pokud byla aktivni linie navadéni
posunuta jinym operatorem, upozornéni na posun
se nezobrazi, dokud nebude zvolena nova aktivni
linie.

1.Vyberte jinou linii navadéni.

2.Znovu vyberte pfedchozi linii navadéni.

Posunuti jedné linie

POZNAMKA: Posunuti jedné linie je k dispozici jen pro
pfimé stopy a krivky AB.
Pri pouZiti posunu jedné linie z(stava systém
AutoTrac aktivni.

POZNAMKA: Posunuti jedné linie je moZné pouZit

pouze k posunuti stopy aZ o 30 % rozestupu stop u
rovnych stop a 40 % u AB zakfiveni.

PC28718—UN—25AUG22
Tlacitka Posunuti jedné linie

A—Posunout stopu do stredu
B—Posunout stopu doleva
C—Posunout stopu doprava

Posunuti jedné linie upravuje pozici jedné linie navadéni
doleva nebo doprava bez ovlivnéni mista nebo tvaru
stop kolem ni. Na konci ota€eni nebo pfi vybéru nové
stopy se posunuti resetuje na nulu.

Modul Posunuti jedné linie Ize pfidat na stranku provozu
pomoci aplikace Spravce rozvrzeni.

Posouvani kiivek AB

Displeje G5 posouvaiji kfivky AB pomoci jiné logiky nez
ostatni metody navadéni. Namisto pfimych, bo¢nich
posunll pouzivaji kfivky AB radialni posuny. Radialni
posunuti podporuje smérovy pohyb kolmo k te&né kFivky
v kazdém bodu podél kfivky. BEhem regenerace se
posouva kazdy bod podél kfivky. Se zménou posunuti
se zméni tvar a geometrie kFivky.

PC27479—UN—06SEP19
Priklad posunuti kfivky AB

A—Kirivka AB
B—Nova kirivka AB

Kdyz se posune kfivka AB (A), nova kfivka AB (B) se
posune radialné v bodé posunuti. Radialni posunuti se
dosadi podél délky linie. Rozestup stop a kurz nové
kfivky AB jsou zalozeny na puvodni kfivce AB.

POZNAMKA: Viyhlazovani kfivek se aplikuje na kaZzdy
novy prejezd. Vyhlazovani muZe mit za nasledek
malé mezery v pokryti. V pfipadé potfeby Ize v
nastaveni navadéni vypnout vyhlazovani segmentt
linie.

Import a export posunt kiivky AB

Pfi importovani kfivek AB s posuny z displeje GreenStar
3 2630 se importuji posunuté linie. Jestlize se zméni
kterykoli rozmér nebo aplikace, kfivky AB se na zakladé
téchto zmén neregeneruji. V souvislosti s témito
zménami se musi kfivky AB znovu vytvofit pomoci
puvodni kfivky AB.

Radialni posuny z displeje G5 nejsou kompatibilni s
jinymi typy displeja.

Kfivky AB exportované do displeju GreenStar 2,
GreenStar 3 nebo do systému John Deere Operations
Center si zachovavaji své radialni posuny pfi importu
zpét do displeje G5 jen v pFipadé, Ze kfivka AB neni
béhem zobrazeni v jinych typech displejd upravena.

POZNAMKA: Displej 4. generace nepodporuje import
posund.

ct47125,1705346976821-16-29SEP25

Oznameni zmény pracovni Sirky

Po zapnuti oznameni zmény pracovni Sifky budete
dostavat oznameni vzdy, kdyZ se zméni pracovni Sitka
stroje nebo naradi.

ct47125,1708279572721-16-18FEB24
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Linie vozu

Linie vozu jsou linie navadéni, které jsou zvyraznény
jinou barvou a upozoriuji tak operatora, Ze ma provést
pfi daném prUjezdu néjaky Ukon. Linie vozu mohou
napfiklad upozornit operatora na ru¢ni vypnuti oddil{
seciho stroje, aby nebylo osivo vysévano v pfedem
uréenych stopach. Tyto pfedem uréené stopy se
pouzivaji pro kolové fadky béhem sezény k omezeni
stlaovani zeminy a poSkozovani plodiny v pfedem
uréenych fadcich.

Podrobné informace o liniich vozu najdete v napovédé
na displeji.

ct47125,1708279572586-16-18FEB24

Sdileny signal

Sdileny signal pouzije korekéni signal stroje ke sdileni
signalu s pfijimacem naradi a dal8imi stroji pfi pouzivani
funkce Machine Sync. Pfijimac¢ s nejpfesnéjSim
korek&nim signalem musi byt namontovan na stroji.

ct47125,1708279572455-16-18FEB24

Spina¢€ silnice a obnoveni €¢innosti

PC20494—UN—19AUG19
Spinac¢ silnice a obnoveni ¢innosti

A—Obnoveni polohy
B—Poloha ZAPNUTO
C—Poloha VYPNUTO

Na spinadi silnice a obnoveni ¢innosti vyberte:

® Poloha pokracovani (A) — AUTO polovina pfepinace.
e Zapnuto (B) — Stfedni poloha pfepinace.

e Vypnuto (C) — Oteviena polovina pfepinace.

ct47125,1708279572310-16-18FEB24

Rozestup stop

POZNAMKA: KdyZ je stroj vice neZ 16 km (10 mi) od
stopy 0, pfesnost linii navadéni je sniZena.

Rozestup stopy se pouziva v aplikaci navadéni ke
stanoveni, jak daleko je kazdy pfejezd od posledniho
pfejezdu. Rozestup stop se podoba hodnoté Pracovni

Sitka, ale Rozestup stop se pouzivéa jen k navadéni a
tyto dvé hodnoty jsou navzajem nezavislé.

Pro udrzeni Sitky fadku mezi pfejezdy nastavte
rozestup stop stejny jako hodnotu pracovni Sifky. Aby
bylo zajisténo jisté pfekryvani pfi obdélavani nebo
postfikovani nebo aby byl kompenzovan jisty posun
GPS, mél by byt rozestup stop mensi nez pracovni
Sitka.

ct47125,1708279572181-16-18FEB24

Sada stop

Sada stop je skupina linii vytvofenych pracovnikem
obsluhy. Sada stop umozruje pracovnikovi obsluhy
rychle prepinat mezi riznymi stopami navadéni.

Vytvoreni sady stop

1. Stisknéte tlacitko Nastavit stopu nebo vyberte modul
stranky provozu DalSi stopa.

2. Stisknéte tladitko Nova sada stop.

3. Zvolte tlagitko PFidat stopu a vyberte poZzadovanou
stopu ze seznamu.

4. Opakuijte krok 3, az se pozadované stopy pfidaji do
sady stop.

Volba sady stop

1. Zvolte tlagitko Nastavit stopu nebo vyberte modul
stranek provozu DalS$i stopa.

2. Vyberte sadu stop na strance se seznamem stop
navadéni.

POZNAMKA: Odebrani linie ze sady stop tuto sadu
nesmaZe z displeje. Odstranéni sady stop
nesmaZe linie v sadé stop z displeje.

Vice informaci je uvedeno v souborech napovédy
na displeji.

ct47125,1708279572049-16-18FEB24

Zaména stop

B PC17412—UN—15JUL13
Sada stop umoznuje obsluze prepinat mezi vybranymi
liniemi navadéni. Funkce prohozeni stop muze byt
pouzita vytvofenim Sady stop (skupina vodicich linif)
nebo pouzitim celkové sady stop (vSechny dostupné
linie navadéni na displeji). Je-li tato funkce vybrana,
zméni stopu navadéni zaloZzenou na poradi navadécich
linii v sadé stop.

Prepnuti na dalsi stopu
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POZNAMKA: Neni-li vybrana stopa, tlaCitko Prohodit
stopu je Sedé.

Chcete-li zvolit dalsi stopu navadéni, pouzijte jednu z
nasledujicich metod:

e Stisknéte tlaCitko Prohodit v modulu DalSi stopa.

® \/ panelu rychlé volby vyberte tladitko Prohodit stopu.

ct47125,1708279571907-16-18FEB24

Volba stopy

Kdyz je zapnuty Vybér stopy navadéni, displej
automaticky vybere stopu navadéni pfi kazdém vybéru
klienta, farmy a pole. Jestlize ma pole pfifazenych vice
stop, prvni stopa v seznamu stop se vybere jako aktivni
stopa.

POZNAMKA: Aktivni stopa se nezméni, jestlize
pracovnik obsluhy vybere nové pole pii zapnutém
systému AutoTrac.

Jestlize vybrané pole nema zadné asociované stopy
nebo pracovnik obsluhy smaze vybér klienta, farmy a
pole, nazev stopy se zméni na "---", coz indikuje, ze
neni zadna aktivni stopa. Chcete-li vybrat stopu
navadéni, vyberte moznost Nastavit stopu na hlavni
strance aplikace Navadéni nebo vyberte klienta, farmu
a pole v aplikaci Pole.

POZNAMKA: Ve vychozim nastaveni je Vybér stopy
navadéni zapnuty. Reset tovarnich dat nebo
pfeprogramovani softwaru vrati tuto funkci na
vychozi nastaveni.

ct47125,1708279571781-16-18FEB24

Nastaveni svételné listy

POZNAMKA: Svételna lista se oznacuje také jako
indikator pfesnosti drahy.

L I

PC28719—UN—25AUG22

Velikost kroku svételné listy

Velikost kroku — pouziva se k nastaveni hodnoty
vzdalenosti vyboceni ze stopy, kterou pfedstavuje
kazdé policko ve svételné listé.

Smeér Fizeni — Je-li vybrana tato moznost a rozsviti se

svétla nalevo na svételné lidté, znamena to, Ze stroj je
tfeba Fidit doleva soubézné se stopou navadéni.

Smeér vybocéeni ze stopy — Je-li vybrana tato moznost
a rozsviti se svétla nalevo na svételné listé, znamena
to, Ze stroj je tfeba Fidit doprava a vyrovnat ho tak
soubézné se stopou navadéni.

Svételna lista pasivniho navadéni naradi

Guidance e oy H_rma &

Guidance

' PC671879—UN—24JUN25
A—Svételna lista stroje
B—Svételna lista naradi

Pfi pouziti pasivniho navadéni nafadi displej pfida
druhou svételnou listu.
Svételna lisSta stroje (A) — Zobrazuje vzdalenost,

kterou je tfeba fidit stroj doleva nebo doprava a
vyrovnat naradi se stopou navadéni.

Svételna lista naradi (B) — zobrazuje vzdalenost
doprava nebo doleva, o kterou je stfed otadeni naradi
mimo stopu navadéni.

ZIDXK1X,1750077355275-16-16JUN25

Podrobnosti mapy AutoPath

Po zvoleni tlaitka Podrobnosti mapy AutoPath se
zobrazi informace o fadku a prejezdy ze zdrojové
operace. Pomoci podrobnosti mapy AutoPath m(ize
pracovnik obsluhy zjistit, jak ma systém AutoPath
naplanované navadeéci linie na konkrétnim poli.

Volbou tlagitka Radky se zobrazi nebo skryji data Fadko.

Volbou mozZnosti Pfejezdy zdrojové operace se bud
skryji, nebo zobrazi pfejezdy vygenerované ze zdrojové
operace.

Chcete-li skryt nebo zobrazit smérové Sipky, zaskrinéte
poli¢ko Zdrojové sméry. Kdyz je tato moznost povolena,
smérové Sipky ukazuji smér jizdy pfi zdrojovém
pfejezdu.

ct47125,1708279571499-16-18FEB24

Stavovy kruhovy diagram AutoTrac

Ikona AutoTrac ma Ctyfi stavy, jak ukazuje stavovy kruh
AutoTrac:

04H-13



Provoz—Navadéni AutoTrac

1. Nainstalovano

S

Nainstalovano

PC28729—UN—25AUG22

Byla provedena instalace fidici jednotky a veSkerého
dalSiho hardwaru nezbytného pro pouzivani.

® Je detekovana fidici jednotka Fizeni.
e Byla zjisténa licence systému AutoTrac.

POZNAMKA: Pokud je podporovéno, je tfeba doplinit
zabezpeceni Fidici jednotky.

2. Nakonfigurovano

P

Nakonfigurovano

PC28730—UN—29AUG22

Byla ur€ena aktivace rezimu navadéni a byla
stanovena platna stopa 0. Je zvolena spravna
uroven signalu StarFire pro systém AutoTrac. Je
nutno splnit nasledujici podminky stroje:

Navadéci systém je zapnuty.

Je definovana stopa 0 pro navadeéni.

Detekovan platny signal GPS

Ridici jednotka fizeni nema zadné aktivni chyby.
Zprava TCM je k dispozici a platna.

Stroj je ve spravném pracovnim pfevodu.

POZNAMKA: KdyZ je aktivni reZim ovocného sadu,
systém AutoTrac zlstane v reZimu "1 vysec",
protoZe reZim ovocného sadu neni pro navadéni
AutoTrac podporovan. To je definovano licenci SF,
ktera Fidi pristup k funkcim. ReZim ovocného sadu
neni platny signal pro systém AutoTrac.

POZNAMKA: Pokud signal GPS neni platny, vyhledejte
dalsi informace v navodu k obsluze nebo technické
pfiruéce k prijimaci StarFire.

3. Aktivovano

<«

Aktivovano

PC28731—UN—25AUG22

Bylo stisknuto tlac¢itko ZAP/VYP systému AutoTrac.
Jsou splnény vSechny podminky, aby systém
AutoTrac mohl pracovat, a systém je pfipraven k
zapnuti.

e Zvolte tlagitko fizeni Zap/Vyp pro "zapnuti fizeni".

4. Zapnuto

Zapnuto

PC28732—UN—25AUG22

Byl stisknut spina& obnoveni ¢innosti a systém
AutoTrac fidi stroj.

e Stisknutim spinace obnoveni ¢innosti znovu
zapnete systém AutoTrac.
® Rychlost je v platném rozsahu

e Kurz/uhel stroje je v ramci spravného rozsahu
stopy

® Stroj je v ramci 40 % Sitky stopy
® Spinac¢ obnoveni ¢innosti je zapnuty
Posledni kod ukonéeni: Udava davod, pro€ je systém

AutoTrac vypnuty nebo pro€ se nezapne. Kédy
ukoné&eni se zobrazuji v novém okné na strance nahofe.

ZIDXK1X,1749541393875-16-100CT25

Nastaveni stopy

Set Track

PC28720—UN—25AUG22
A—TIlacitko Nastavit stopu

B—P¥ridat stopu

C—Filtrovat/fadit stopy

1. Vyberte NASTAVIT STOPU na hlavni strance
navadeéni.

2. V seznamu stop navadéni vyberte existujici stopu
navadéni, nebo vytvofte novou linii.

DalSi informace o vytvareni riznych stop poskytne
Centrum napovédy na obrazovce.

ct47125,1708279571183-16-23MAY24

04H-14



Provoz—Navadéni AutoTrac

Aktivace systému AutoTrac

m OFF
PC28733—UN—30AUG22

Prepinac Rizeni ZAP/VYP

A—Rizeni zapnuto
B—Rizeni vypnuto

Aby bylo mozné zapnout systém AutoTrac, je nutné
splnit nasledujici kritéria:

e Stroj musi byt vybaven fidici jednotkou Fizeni s
moznosti pouZiti systému AutoTrac.

® Platna licence, ktera zahrnuje AutoTrac.

® Byla definovana stopa. Informace o vytvoreni stopy
navadéni jsou v Casti Vytvoreni stopy navadéni dale
v této Casti.

® Je zvolena spravna uroven signalu StarFire pro
aktivaci systému AutoTrac (SF1, SF2, SF3 nebo
RTK) a je dostupny platny signal GPS.

e Systém AutoTrac s platnymi signaly GPS vcetné
SF1, SF2, SF3 nebo RTK.

¢ Ridici jednotka fizeni nesmi mit Zadné aktivni chyby.

POZNAMKA: Minimaini a maximélni povolena rychlost
bude uréena typem stroje a softwarovou verzi fidici
jednotky Ffizeni.

Chcete-li zapnout systém AutoTrac, zvolte prepinac
Rizeni ZAP/VYP na hlavni strance aplikace Navadéni
AutoTrac nebo zvolte tlagitko rychlé volby systému
AutoTrac na hlavni strance. Pfi opétovném zvoleni tato
tlacitka systém AutoTrac deaktivuiji.

ct47125,1708279571041-16-18FEB24

Zapnuti systému AutoTrac

A POZOR: Vyvarujte se nebezpeci nehody nebo
zranéni. | pfi aktivovaném systému AutoTrac je
pracovnik obsluhy odpovédny za fizeni na

konci drahy a za predchazeni kolizim.

NepokousSejte se zapnout (aktivovat) systém AutoTrac
pfi pfepravé po pozemni komunikaci.

1. Pro zapnuti nebo vypnuti fizeni zvolte tlacitko Fizeni
Zap/Vyp.

2. Najedte se strojem na stopu a v pfedni &asti ikony
stroje se zobrazi zvyraznéna bila linie navadéni.

3. Pokud pozadujete asistenci pfi Fizeni, ru¢né zapnéte
systém AutoTrac stisknutim spinace obnoveni
¢innosti.

ct47125,1708279570911-16-18FEB24

Spinaé obnoveni €¢innosti

PC28734—UN—29AUG22
Priklad spina¢e obnoveni ¢innosti

PC20427—UN—28JUL16
Symbol AutoTrac

A—Spinac¢ obnoveni ¢innosti

POZNAMKA: Umisténi spinace obnoveni ¢inosti se lisi
podle typu a modelu stroje. Informace o umisténi
spinace obnoveni ¢innosti najdete v navodu k
obsluze stroje.

Stisknutim spinace obnoveni €innosti se systém
AutoTrac prevede z aktivované faze do zapnuté faze.

ct47125,1708279570776-16-18FEB24
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Opétovné zapnuti systému AutoTrac pri pristim prejezdu

A—Stopa 0
B—Stopa 1 Jih
C—Rozestup stop

Jakmile je dosaZeno konce fadku, pracovnik obsluhy
musi otoCit stroj do dalSiho pfejezdu. PFi otoCeni
volantem se systém AutoTrac vypne.

Systém AutoTrac Ize znovu aktivovat stisknutim
spinace obnoveni €innosti az po splnéni téchto
podminek:

POZNAMKA: Ridici jednotka Fizeni uréuje maximalni

rychlost, kdyZz stroj pouZiva systém AutoTrac.

Casovy limit zpétného chodu zavisi na stroji. Po
uplynuti doby zpétného chodu musi byt stroj
zarazen do jizdy vpred, neZz bude mozZné znovu
zaradit zpétny chod.

Rychlost vpied je mensi nez 30 km/h (18,6 mph).
Rychlost vzad je mensi nez 10 km/h (6 mph).
Kurz stroje je v ramci 80° poZadované stopy.
Stroj se nachazi v ramci 40% rozestupu stopy.
Pracovnik obsluhy sedi v sedacce.

Modul TCM je zapnuty.

POZNAMKA: Cislo stopy se zobrazuje na mapé v

poloviné vzdalenosti mezi dvéma stopami
navadéni.

ct47125,1708279570643-16-09DEC25

Minimalni a maximalni rychlosti

Stroj a verze softwaru fidici jednotky fizeni uréuji
minimalni a maximalni rychlost.

Sledovani

D—Lateralni chyba

E—Chyba kurzu stopy

PC8866—UN—02NOV05

POZNAMKA: V uréitych strojich mizZe systém AutoTrac
fungovat uz od rychlosti 0,1 km/h (0,06 mph). Vice
informaci najdete v navodu k obsluze stroje.

Limity rychlosti vpied

Integrovany systém AutoTrac

Stroj

Horni limit rychlosti
vpred

Spodni limit
rychlosti vpred

Traktory pro
fadkovou sklizen a
pasové traktory 6R,
7R a 8R

Kolo: 36 km/h (22,4
mph)

Sledovat: 31 km/h
(19,3 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Kloubové traktory

31 km/h (19,3 mph)

1 km/h (0,6 mph)
MST: 1,5 km/h (0,9
mph)

Postfikovace

40 km/h (24,8 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Sklizeci mlaticky

22 km/h (13,7 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Samojizdné sklizeci
fezaCky

22 km/h (13,7 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Samohybné
fadkovace

28 km/h (17,4 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Shérace baviny

15 km/h (9,3 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Gator (XUV 845E,
XUV 845M, XUV
845R)

30 km/h (18,6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Ridici jednotka AutoTrac Universal 300 a AutoTrac 300

Stroj

Horni limit rychlosti
vpred

Spodni limit
rychlosti vpred

Traktory pro
fadkovou sklizefi a
pasové traktory

30 km/h (18,6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Kloubové traktory

30 km/h (18,6 mph)

1 km/h (0,6 mph)
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Ridici jednotka AutoTrac Universal 300 a AutoTrac 300

Integrovany systém AutoTrac

Stroj Horni limit rychlosti | Spodni limit Stroj Zpatecka a Rychlostni horni
vpred rychlosti vpred pfipustny ¢as limit vzad
Postfikovace 37 km/h (23,0 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph) Sklizeci mlaticky Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)
Sklizeci mlaticky 25 km/h (15,5 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph) Samojizdné sklizeci | Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)
Samojizdné sklizeci |25 km/h (15,5 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph) fezacky
fezacky Samohybné Ne —
Samohybné 25 km/h (15,5 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph) fadkovace
fadkovace Sbérace baviny Ano, 45 s 5 km/h (3,1 mph)
Sbérace baviny 25 km/h (15,5 mph) | 0,5 km/h (0,3 mph) Gator (XUV 845E, Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)
XUV 845M, XUV
845R)

AutoTrac Universal 200

Stroj

Horni limit rychlosti
vpred

Spodni limit
rychlosti vpred

Ridici jednotka AutoTrac Universal 300 a AutoTrac 300

Traktory pro
fadkovou sklizeri a
pasové traktory

30 km/h (18,6 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Kloubové traktory

30 km/h (18,6 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Postfikovace

37 km/h (23,0 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Sklizeci mlaticky

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Samojizdné sklizeci
fezaCky

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Samohybné
fadkovace

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Sbérace baviny

25 km/h (15,5 mph)

0,8 km/h (0,5 mph)

Stroj Zpatecka a Rychlostni horni
pFipustny ¢as limit vzad

Traktory pro Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

fadkovou sklizer a

pasové traktory

Kloubové traktory Ne —

Postfikovace Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Sklizeci mlaticky Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Samojizdné sklizeci | Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

fezaCky

Samohybné Ne —

fadkovace

Sbérace baviny Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Ridici jednotka AutoTrac—Raven

Stroj

Horni limit rychlosti
vpred

Spodni limit
rychlosti vpred

AutoTrac Universal 200

Traktory pro
fadkovou sklizer a
pasové traktory

31 km/h (19,3 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Kloubové traktory

31 km/h (19,3 mph)

1 km/h (0,6 mph)

Samohybné
fadkovace

20 km/h (12,4 mph)

0,5 km/h (0,3 mph)

Limity rychlosti

vzad

Integrovany systém AutoTrac

Stroj

Zpatecka a
pfipustny ¢as

Rychlostni horni
limit vzad

Traktory pro
fadkovou sklizen a
pasové traktory 7R a
8R

7R (vyr. €. 110101—)
8R (vyr. ¢. 160001—)
8RT (v.€. 923001 - )
8RX (v.¢. 801001 -)

Ano, zadny limit

10 km/h (6,2 mph)

Stroj Zpatecka a Rychlostni horni
pripustny €as limit vzad

Traktory pro Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

fadkovou sklizen a

pasové traktory

Kloubové traktory Ne —

Postfikovace Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Sklizeci mlaticky Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Samojizdné sklizeci | Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

fezaCky

Samohybné Ne —

fadkovace

Sbérace baviny Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

Ridici jednotka AutoTrac—Raven

Traktory pro
fadkovou sklizer a
pasové traktory 6R,
7R a 8R

7R (vyr. €. —110100)
8R (vyr. €. —160000)
8RT (v.6. —923000)

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

Stroj Zpatecka a Rychlostni horni
pripustny €as limit vzad

Traktory pro Ano, 45 s 10 km/h (6,2 mph)

fadkovou sklizef a

pasove traktory

Kloubové traktory Ne —

Samohybné Ne —

fadkovace

Kloubové traktory

Ne

Postfikovace

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

ZIDXK1X,1749542759320-16-23JUN25
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Provoz—Navadéni AutoTrac

Prediktor otoc¢eni

PC17238—UN—11JUL13
Prediktor otoCeni upozorfiuje pracovnika obsluhy na
predpokladany konec pfejezdu a zobrazuje vzdalenost
ke konci pfejezdu v zobrazeni mapy.

Na strance Pokrocilé nastaveni v aplikaci Navadéni
zapnéte nebo vypnéte prepinacem prediktor otoceni.
Kdyz je prediktor otoCeni zapnuty, na mapé je
zobrazena ikona prediktoru otoceni.

Prediktor otogeni je uréen k pfedvidani bodu otoCeni
stroje pouze pfi jizdé po soub&Znych stopach nebo v
systému AutoTrac v rezimu pfimé linie. Prediktor
oto€eni nepredstavuje upozornéni na souvrat.
Pfedpovédi otoéeni jsou zalozeny vyhradné na
predchozim chovani stroje v misté otoCeni. Body
otoCeni jsou také definovany pfi deaktivaci systému
AutoTrac a pfi pfekroceni chyby kurzu o vice nez 45°.
Predpovédi oto€eni odpovidaji hranici pole, pouze
pokud tato hranice je linearni a spojita, nebo pokud
pracovnik obsluhy provede otoCeni pfed nebo za
hranici.

Vzdalenost k pfedpovidané oto¢ce se odpoditava a
ozvou se zvukove signaly, jestliZze je stroj vzdalen 10
sekund od protnuti bodu oto€eni. Zvukové signaly se
ozvou znovu, kdyz je bodu otoCeni dosazeno.

Vizualni indikator zméni barvu na Zlutou v ramci 10
sekund od predpovidané oto¢ky a poté na Cervenou po
prijezdu pfedpovidanym mistem otoceni. Bila ¢ara
priseciku oznacuje misto otoceni.

lkona mapy prediktoru otoceni

Kdyz je prediktor oto¢eni zapnuty, na mapé se
zobrazuje ikona prediktoru otoCeni. lkona prediktoru
otoCeni slouzi k pfistupu do Nastaveni prediktoru
otoCeni a vypnuti prediktoru oto€eni pomoci pfepinace.

KdyZ je vypnuty, prediktor oto&eni neupozorfiuje
pracovnika obsluhy na pfedpokladany konec pfejezdu a
nezobrazuje vzdalenost ke konci pfejezdu v zobrazeni
mapy. Prediktor oto€eni je nutné znovu ru¢né zapnout
na strance Pokrocilé nastaveni v aplikaci Navadéni.
Symbol prediktoru oto&eni se nezobrazuje na mapé,
pokud je prediktor otogeni vypnuty.

ct47125,1708279570255-16-18FEB24

Navigace kolem prekazek

\a

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—Nahravani vypnuto
B—Nahravani zapnuto
C—Vysledné mezery v dalSim prejezdu
D—Rucni fizeni pro nové stanoveni drahy

Pokud se pfi praci s adaptivni kfivkou na poli vyskytne
prekazka, napfiklad hlava studny, telefonni stozar nebo
elektrické vedeni, obsluha musi tyto pfekazky obijet.

POZNAMKA: Pokud si pfejete zaznamenat pfimou
drahu kolem pfekazky, stisknéte tlacitko Pfima
linie.

Nahravani ZAP: Jestlize se pfi objizdéni prekazky

ponecha zaznam zapnuty, pak odchylka od dosazené

drahy se nahraje a stane se soucasti drahy. Kdyz se pfi
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Provoz—Navadéni AutoTrac

dalsim pfejezdu priblizite k danému mistu na poli, 702752.22 AutoTrac aktivni pfili diouho pfi jizdé vzad
dosazena draha bude obsahovat tuto odchylku. Stroj 702752.23 AutoTrac je aktivni pod dolni prahovou hodnotou
bude fizen kolem této odchylky. Chce-li pracovnik pojezdové rychlosti pfilis dlouho
obsluhy odchylku napfimit, musi pfevzit ru€ni fizeni 702752.24 PFilis velké zakfiveni
stroje a odchylku vyrovnat. Jakmile pracovnik obsluhy 702752.25 Stroj nejede smérem dopfedu
pfejede odchylku na poli a dostane se znovu do - PP -
v . . . . . P , 702752.26 Vedeni ELX ma nizky signal (zastaveni)
zamyslené drahy, je mozné zapnout spina¢ obnoveni c —— - - -
ginnosti a systém AutoTrac prevezme fizeni stroje. 702752.27 hybné ddaje o prevodovém stupni
L. . L. . 702752.28 Chybna data spinac¢e obnoveni ¢innosti
Nahravani VYP: Pokud je nahravani vypnuto v dobé, 702752.29 Neplatna zprava od spinaci skfifiky
kdy se stroj pfiblizuje k pfekazce a objizdi ji, a pak se . p— —
v . v s . . 702752.30 Spina¢ AutoTrac / navadéni v fadku samojizdné
opét zapne poté, co byla pfekazka objeta a systém sklizeci fezacky vypnuty
AUtOTra,C byl Zaan_Jt za ucelem dOk,onPem prejezdu, ,V , 702752.31 Spina¢ rychlého vypnuti SPFH zapnuty
nahrané draze vznikne mezera v misté, kde se nachazi 20275232 Svstem AutoT "
prekazka. PFi dal$im prejezdu musi pracovnik obsluhy ' ysiem AUTo ‘rac neaktvovan
pii priblizeni k pfekaZce prevzit ruéni Fizeni stroje a 702752.33 Ziskavani trasy
provést navigaci v misté mezery. Po projeti mezery a 702752.34 Sledovani v linii
navratu do promitané drahy Ize systém AutoTrac 702752.35 Neznamy smér
zapnout. Mezera se v nasledujicich prichodech 702752.36 Ptechod na GPS pili§ velky
nezobrazi, dokud bude zapnut zaznam pro dalSi 702752.37 Mimo Fadek
prichod. 702752.38 Dobé&h snimade vypréel
ct47125,1708279570135-16-18FEB24 702752.39 Chybna sekvence zprav
702752.40 Stroj nemuze dosahnout pfikdzaného zakfiveni
stopy
Zprévy o vypnuti systému AutoTrac 702752.41 SRt}r/c():jr;Iost stroje GPS neodpovida rychlosti kol
Zpravy pfi vypnuti systému AutoTrac — pokazdé, 70275242 | Neshoda stavajiciho zakfiveni
kdyz se systém /vAu,toTrac vypne, po d\v/ou tonech se 70275243 Stroj je zaparkovany
zobrazi upozornéni s vysvétlenim, pro¢ k vypnuti doSlo. 202752 44 Vvorsel Zasovy imit Zoréve Tikazh Bomooneho
Zobrazuji se i zpravy, pro& nebylo mozné systém : ML y pravy p P
AutoTrac Zap':]OUt'. Z’pravy O vypnuti se zobrazi na 7 702752.45 VyprSel ¢asovy limit zpravy o stavu pomocného
sekund a poté zmizi. Fiven
702752.46 Chybna data ze spinace sedadla
Zpravy o vypnuti systému AutoTrac 702752.47 Chybna data VIN
Kod Hlaseni 702752.48 Chyba dat rozvoru naprav
702752.00 Dosud nebylo nic zkontrolovano 702752.49 Vyprsel ¢asovy limit informaéni zpravy TCM
702752.01 Detekovan pohyb volantu 702752.50 Vyprsel ¢asovy limit zpravy automatického rezimu
702752.02 Rychlost kol pfili§ nizka stroje
702752.03 Nadmémé vysoka pojezdova rychlost 702752.51 Vyprs'el casovy limit zpravy poodjeti a miry
— odchyleni stroje
702752.04 Neplatny pfevod 1 x . , - -
- — 702752.52 Vyprsel ¢asovy limit zpravy o rychlosti a sméru na
702752.05 Cislo stopy zménéno zakladé pohybu kol
702752.06 GPS bez dualni frekvence 702752.53 Data stopy vypriela
702752.07 Jednotka SSU obsahuje aktivni kédy 702752.54 Neznama chyba fidici jednotky Fizeni
702752.08 Posledni pfechod V PORADKU 702752.55 Teplota AutoTrac Universal mimo rozsah
702752.09 Chybné zpravy GSD 702752.56 AutoTrac aktivni pfili§ dlouho pfi Fizeni &tyf kol
702752.10 Bez systému Parallel Tracking 702752.57 Stroj je v krabim fizeni
702752.11 Koédova karta nepfitomna 702752.58 Autorizace nepovolena
702752.12 Nadmérné velka odchylka sméru jizdy 702752.62 Rezervovano
702752.13 Chyba, nadmérné vyboceni z drahy 702752.63 Neprovadét zadnou &innost
702752.14 Rozpojeny spina¢ sedadla
702752.15 Teplota oleje je pfili§ nizka ct47125,1708279569946-16-18FEB24
702752.16 TCM neni k dispozici
702752.17 Neplatny aktiva¢ni kod
702752.18 Diagnosticky rezim ovladaciho ventilu AutoTrac |mp|ement Guidance (pasivni)
702752.19 Vypnout sklizeci jednotku Navadéni nafradi AutoTrac (pasivni) se pouziva ke
702752.20 Prepinac silnice/pole kombajnu zapnuty zleps$eni pfesnosti pfi proménnych polnich podminkach,
702752.21 Napéti neni stabilni zakfivenych pfejezdech a naklonéném terénu.
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Provoz—Navadéni AutoTrac

Navadéni nafadi AutoTrac (pasivni) vede stroj
zpusobem, ktery udrzuje naradi na navadéci linii.

Navadéni naradi AutoTrac pouziva méreni profilu
naradi z aplikace Spravce zafizeni a signaly GPS z
pFijimacl stroje a naradi. Tyto informace se pouzivaji k
uréeni umisténi pfijimacCe naradi ve vztahu k pfijimadi
stroje. Navadéni naradi AutoTrac fidi stroj na zakladé
navadéci linie tak, aby naradi sledovalo navadéci linii.
To mUze zpUsobit jizdu stroje mimo navadéci linii.
Prechod k aplikaci Navadéni AutoTrac

1. Zvolte poloZku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Navadéni AutoTrac.

®

Ikona Nastaveni

PC15305—UN—19MAR13

Chcete-li zapnout funkci navadéni naradi AutoTrac
(pasivni), zvolte symbol Nastaveni.

POZNAMKA: Navadéni nafadi mize byt ovlivnéno
zménami podminek na poli, zménami podminek
prostfedi a nevhodnym nastavenim stroje nebo
naradi.

Pozadavky:

POZNAMKA: Pneumatické voziky s hydraulickym
pohonem taZené mezi stroji fady C a 1910 jsou
kompatibilni se systémem AutoTrac Implement
Guidance (pasivni) a jsou podporovany s pfimymi,
zakfivenymi a ohrani¢enymi stopami i stopami typu
AutoPath.

Univerzalni displej G5
Platna licence pro navadéni naradi
Pfijima¢ StarFire namontovany na stroji

- Prijima¢ StarFire 3000 se signalem SF2 nebo
RTK

- Prijima¢ StarFire 6000 se signalem SF3 nebo
RTK

- Pfijimac StarFire 7000/7500 se signalem SF-RTK
nebo RTK

Pfijima¢ StarFire namontovany na naradi

- Prijimac StarFire 3000 se signalem SF1, SF2
nebo RTK

- PFijimac StarFire 6000 se signalem SF1, SF3
nebo RTK

- Pfijimac StarFire 7000/7500 se signalem SF1,
SF-RTK nebo RTK

Sdileny signal je zapnuty

POZNAMKA: Pii pouZiti piijimact s riiznou silou signélu
musi mit prijimac ve stroji lepsi signal.
Sdileny signal pro prijimac v nafadi se zapina
automaticky.

AutoTrac Implement Guidance pfi couvani

Navadéni naradi AutoTrac™ Implement Guidance pfi
couvani je u tohoto stroje podporovano:
® \/Sechny stroje s konfiguraci AT2

e traktory fady 7, 8 a 9 s jednoduchym tazenym
naradim

Doporugena rychlost jizdy s funkci AutoTrac Implement
Guidance v rezimu couvani je 3—6 km/h (2—4 mph).
Pro optimalni vykonnost pfepnéte zpét do rezimu jizdy
vpred, kdyz jsou chyby stroje a nafadi 13 cm (5 in) nebo
mensi.

Chcete-li zjistit, v jaké konfiguraci je stroj spustén,
pfejdéte na stranku Diagnostika AutoTrac:

1. Vyberte moznost AutoTrac Pie.

2. Vyberte poloZzku Kondice.

3. Vyberte moznost Systém AutoTrac.

4. Ovérte, Ze je rezim AutoTrac nastaven na AT 2.0.

Namontovany systém AutoTrac Implement
Guidance

POZNAMKA: Systém AutoTrac™ Implement Guidance
neni kompatibilni se zadnim tfibodovym zavésem
naradi, s vyjimkou seciho stroje TT 8022 s
neoto¢nym zadnim tfibodovym zavésem.

Systém se automaticky zapina nebo vypina v zavislosti
na poloze zavésu (zavés uplné dole je 0 % a uplné
nahofe je 100 %):

Stav aktivace: Aktivuje se, kdyz je naradi spusténo a
dosahne 70 % drahy zavésu (vychozi nastaveni).

Stav deaktivace: Deaktivuje se, kdyZ je nafadi
zvednuto nad 85 % drahy zavésu (vychozi nastaveni).

Pravidla konfigurace:

1.Prahové hodnoty aktivace a deaktivace se musi liSit
alespori 0 10 %.

2.Prahova hodnota vypnuti nesmi prekrocit 95 %.

3.Hodnota aktivace (dolni mez) nemuze byt nastavena
vySe nez hodnota deaktivace (horni mez).

4.Hodnota deaktivace (horni mez) nemuze byt
nastavena vySe neZ hodnota aktivace (dolni mez).

ZIDXK1X,1751351942342-16-01JUL25
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AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense je rozsifeni integrovaného
systému AutoTrac pfi sklizeni kukufice nebo aplikaci
produktu. Signaly z fadkovych snimacu jsou
integrovany se stavajicimi signaly systému AutoTrac,
coz pomaha udrzet stroj na fadcich. Pokud z fadkovych
snimacl nepfichazi zadny signal (napfiklad pfi
prejizdéni vody), bude pouzit klasicky globalni
polohovaci systém (GPS).

AutoTrac RowSense pracuje se vSemi metodami
sledovani a vétSinou standardnich schémat pro sklizeni
a aplikaci. VSechny rezimy sledovani jsou nastaveny
stejnym zplsobem jako u systému AutoTrac na bazi

Ohledné zakoupeni systému AutoTrac RowSense se
obratte na prodejce produktd John Deere.

Dalsi informace najdete v navodu k obsluze systému
AutoTrac RowSense.

POZNAMKA: Pro posuny navédécich linii je nutny
displej Premium.

Kdyz je systém AutoTrac RowSense aktivovany,
navadéci linie se automaticky posunuje tak, aby
zUstavala uprostfed mezi polohami snimaci fadkd. Po
zvoleni nového pole nebo vypnuti systému AutoTrac
RowSense se vymazou vSechny posuny pro vSechny
navadéci stopy, které byly nastaveny systémem
AutoTrac RowSense.

Symboly stavu systému AutoTrac RowSense

PC24011—UN—31MAR17

Pohotovost (bila ikona)

Systém je vypnuty.

PC28735—UN—25AUG22
Systém je aktivni (zelena ikona)

Systém je aktivni a pracuje s obéma fadkovymi snimadi
a systémem GPS.

. PC28736—UN—25AUG22
Zadny signal GPS (Zlutéa ikona)

Systém je aktivni a pracuje pouze s daty fadkového

snimace.
PC28737—UN—25AUG22

Z&dny signél fadkového snimace (oranzové ikona)

Systém je aktivni a pracuje pouze s daty systému GPS.
Zapojte fadkové snimace

Jakmile je nastavena vychozi trasa, je mozné stisknout
spinac€ obnoveni €innosti AutoTrac, kdyZ je stroj v
poloviné rozestupu stop a v pfijatelném dhlu vaci
fadkiim. Systém RowSense zacne stroj navadét,
jakmile jsou snimace fadku schopny zjistit polohu fadku.

Otaceni na souvrati se provadi stejnym zplsobem jako
u systému AutoTrac na bazi GPS.

1. Pracovnik obsluhy vyrovna stroj s trasou.

2. Stisknutim spinace obnoveni ¢innosti zapnéte
systém AutoTrac.

3. Radkové snimade snimaji polohu Fadku a sleduiji ho.

Funkce prodlouzeni ¢ary adaptivnich kfivek, kruhové
stopy a kfivky AB muze byt pouzita k projekci pfilehlé
cesty do souvrati.

Piejizdéni radku

Vypadek fadku nastane v pfipadé ztraty dat ze snimacu
fadek. Systém AutoTrac vyuziva GPS, dokud nejsou
znovu nacteny udaje fadku. K takovému vypadku maze
dojit napfiklad pfi viezdu do vodnich tokd.

Kdyz vyuzivate pfimou stopu nebo stopu s kfivkou AB a
dojde k prejeti fadku, bude stopa navadéni znovu
vycentrovana. Tato metoda zvySuje pravdépodobnost,
Ze systém AutoTrac RowSense znovu najde spravnou
stopu na druhé strané vodniho toku.

Ruéni rezim RowSense

Rucni rezim RowSense vyberte, pokud chcete pouzit
pouze snimac fadku na adaptéru. Ruéni rezim
RowSense nevyzaduje licenci.

Ruéni rezim RowSense je dostupny v pokro€ilém
nastaveni navadéni, pokud jsou splnény nasledujici
podminky:

® \/e stroji je nainstalovan univerzalni displej G5.

® Displej detekuje stroj jako samojizdnou sklizeci
fezaCku, sbéra¢ baviny nebo &esacku baviny.

® Displej detekuje snimace vyhledavace fadkd na
sbérnici CAN.

ct47125,1708279569656-16-18FEB24
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Deaktivace nepouzivaného systému

AutoTrac

lkona Nastaveni

PC153056—UN—19MAR13

A POZOR: Vyvarujte se nebezpeéi nehody nebo
zranéni. Nez vjedete na silnici, vzdy vypnéte
(deaktivujte) systém AutoTrac.

Hlavni spina¢ navadéni (ZAP/VYP) ovlada aplikaci
navadéni.

DULEZITE: Dbejte na to, aby nedoslo k zavadé
systému. Pred vypnutim funkce Guidance
Master zruste vybér jakékoli aktivni stopy v
seznamu navadécich stop.

Tlagitko ZAP/VYP na modulu stranky provozu pouze
aktivuje nebo deaktivuje systém AutoTrac a nevypina
aplikaci Navadéni.

POZNAMKA: Aplikace navadéni je neaktivni, je-li
master navadéni vypnuty. To zahrnuje vsechny
funkce navadéni displeje.

Master navadeéni je v nastaveni navadéni. Zvolte ikonu
NASTAVENI v horni ¢asti aplikace navadéni.

ct47125,1708279569556-16-18FEB24

Vypnuti a deaktivace systému

A POZOR: Aby nedoslo k umrti nebo vaznému
zranéni, pred vjezdem na silnici systém
navadéni vypnéte.

Vypnuti systému AutoTrac
Systém AutoTrac se vypne pfi:

e Otoceni volantem.
® SniZeni rychlosti na méné nez 0,5 km/h (0,3 mph).

POZNAMKA: V uréitych strojich miZe systém AutoTrac
pracovat uZ od rychlosti 0,1 km/h (0,06 mph). Vice
informaci najdete v navodu k obsluze stroje.

® Prepinejte spinac fizeni, dokud se na karté
Zobrazeni navadéni nebo v aplikaci Navadéni
nezobrazi Rizeni vypnuto a systém AutoTrac
neklesne na 2/4 stavového kruhového diagramu.

® Pobyt pracovnika obsluhy mimo sedadlo po dobu
delSi nez 7 sekund pfi pouziti spinate sedadla nebo
pokud monitor pfitomnosti obsluhy nedetekuje
zadnou aktivitu po dobu 7 minut.

Kdyz je systém AutoTrac zapnuty, muze jej pracovnik
obsluhy oto€enim volantu vypnout a fidit ru¢né.
Pfipadné muze pracovnik obsluhy pfepnou spina¢
silnice a obnoveni €innosti AutoTrac, a tim systém
AutoTrac vypnout. Systém AutoTrac se pak pfepne na
1/4 stavového kruhového diagramu a spusti ¢asovac o
délce 30 sekund:

® Pokud je spina¢ zapnut pfed vyprSenim
30sekundového Casovace, systém AutoTrac se
aktivuje na 3/4 stavového kruhového diagramu.
Stisknutim spinage obnoveni ¢innosti systém
AutoTrac znovu zapnete.

® Pokud je spina€ zapnut po vyprseni 30sekundového
Casovace, systém AutoTrac se nakonfiguruje na 2/4
stavového kruhového diagramu. Systém AutoTrac
musi byt znovu aktivovan na 3/4 stavového
kruhového diagramu predtim, nez se znovu aktivuje
stisknutim spinace obnoveni &innosti.

POZNAMKA: Spinaé silnice a obnoveni &innosti neni k
dispozici v fizeni s integrovanym systémem
AutoTrac.

POZNAMKA: Vozidlo MY26 XUV Gator (AT2) je
vybaveno systémem detekce nezapnutého
bezpecnostniho pasu usazeného fidice. Pfitomnost
fidiCe je sledovana prostrednictvim stavu
bezpecnostniho pasu; pokud bezpecnostni pas
neni zapnuty, systém Autotrac Guidance se vypne.

Deaktivace systému AutoTrac

Prepnéte spinac silnice a obnoveni ¢innosti do polohy
vypnuto, aby systém AutoTrac klesl na 1/4 stavového
kruhového diagramu.

Deaktivace systému AutoTrac prostfednictvim displeja
GreenStar:

1.Stisknéte tlacitko Navadéni.

2.Vlyberte kartu Nastaveni navadéni.

3.Zvolte rozbalovaci nabidku Rezim sledovani.
4.Zvolte moznost Navadéni vypnuto.

Na displejich zvolte ikonu Nastaveni v horni ¢asti
aplikace Navadéni a pfepnéte hlavni pfepina¢ navadéni
na stav vypnuto.

ZIDXK1X,1749792007505-16-08JUL25

Nastaveni navadéni

®

Ikona Nastaveni

PC15305—UN—19MAR13
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Provoz—Navadéni AutoTrac

Ke konfiguraci nastaveni navadéni zvolte ikonu
NASTAVENI v horni ¢asti navadéci aplikace.

Hlavni spinaé navadéni

Master navadéni stfidavé zapina a vypina aplikaci
navadeéni.

ct47125,1708279569355-16-18FEB24

Toény sledovani

Toény sledovani je mozné vyuzivat jako zvukovou
indikaci sméru Fizeni. Je-li stopa vpravo od stroje, zazni
dva hluboké tony. Je-li vievo od stroje, zazni jeden
vysoky tén. Alarm se zopakuje, pokud chyba
vzdalenosti stroje a navadéci stopy dosahuje 10—40 cm
(4-16 in).

POZNAMKA: Tony sledovani jsou ve vychozim stavu
ZAPNUTE.

ct47125,1708279569259-16-18FEB24

Zaznam primé drahy nebo navigace kolem
prekazek

7

PC9030C—UN—270CT06
Navigace kolem prekazek

© ®

PC15310—UN—09APR13
Tlacitka Zakrivena linie a Prima linie

A—Bod A

B—Bod B

C—Drahy generované ze Stopy 0
D—Zakriveny segment

E—Prfimy segment

1. Spusténi zaznamu kfivek AB
2. Pokud si pfejete zaznamenat pfimou drahu,
stisknéte tlacitko Pfimy segment.

POZNAMKA: Ptimy segment zacne "snimat" od bodu,
kde bylo stisknuto tlacitko Pfimy segment, a
pokracuje aZ do stisknuti tlaCitka Zakriveny
segment nebo do stisknuti tlacitka Hotovo.

3. Zaznam pfimé linie ukondite stiskem tlacitka
Zakfivena linie a pokraCuje nahravani zakfivené linie.

Tento postup mize byt uzite€ny v pripadé dlouhé pfimé
Casti drahy nebo pfi navigaci kolem prekazek.

Bé&hem nahravani Ize podle potfeby stfidat pouziti
tlaCitek pfimé a zakfivené drahy.

ct47125,1708279569088-16-18FEB24

Zaznam primé stopy uvniti adaptivni krivky

PC9284—UN—29JULO6

Kolem prekazky
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Provoz—Navadéni AutoTrac

PC9285—UN—08AUG06

Priméa stopa

PC15311—UN—09APR13
Tlacitka Zakrivena linie a Prima linie

A—Vybrana pfima linie

B—Vytvori se pfimy segment pro spojeni dvou bodut
C—Draha traktoru se nenahrava

D—Vybrana zakfivena linie

E—Draha nahrana jako pfima linie mezi body A a D
F—Tlacitko Zakrivena linie

G—Tlacitko Pfima linie

1. Zahajte nahravani adaptivni kfivky.

2. Pokud si pfejete zaznamenat pfimou drahu,
stisknéte tlacitko P¥ima linie.

POZNAMKA: Pfimy segment zaéne "snimat" od bodu,
kde bylo stisknuto tlac¢itko Pfimy segment, a
pokracuje aZ do stisknuti tladitka Zakfiveny
segment nebo do stisknuti tlaCitka Hotovo.

3. Zaznam pfimé linie ukoncite stiskem tlagitka
Zakfivena linie a pokraCuje nahravani zakfivené linie.

Tento postup muze byt uzite€ny v pfipadé dlouhé pfimé

¢asti drahy nebo pfi navigaci kolem pfekazek.

Béhem nahravani Ize podle potfeby stfidat pouZziti

tlaCitek pfimé a zakfivené drahy.

POZNAMKA: Nejdelsi pfimy segment, ktery Ize vytvofit,
je vzdalenost 0,8 km (0,5 mi.) (2640 ft). V pfipadé
Vétsi vzdalenosti se liniovy segment nespoji a
vznikne mezera v draze.

ct47125,1708279568819-16-18FEB24
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Provoz—Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Autotrack (AutoTrac™) - automatické
otaceni

PC28762—UN—25AUG22
Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Aplikace Automatické otaceni AutoTrac automatizuje
koncové otocky u stroju vybavenych timto systémem.
Diky této automatizaci se muze pracovnik obsluhy
soustfedit na jiné Ukoly misto provadéni koncovych
otocek.

Pfi po¢atecnim nastavovani aplikace Automatické
otaceni AutoTrac se doporucuje pouzivat vychozi
nastaveni. Vychozi nastaveni poskytuji vychozi bod,
ktery dobfe funguje s mnoha konfiguracemi stroje a
naradi. U nékterych konfiguraci mize byt nezbytné
upravit pokrocCilé nastaveni automatického otaceni
AutoTrac kvuli doladéni vykonu. Napfiklad hodnoty
Maximalni polomér otaceni a Maximalni uhel otaceni
mohou vyzadovat Upravu, jestlize je traktor SirSi z
dlvodu trojmontaze kol, nebo pokud je polomér otaceni
ovlivnén Upravou dorazu fizeni.

Prechod na aplikaci Automatické otaceni AutoTrac
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Automatické otaceni AutoTrac.
Mapovani

Mapovy modul Automatizace otaceni AutoTrac
zobrazuje informace o nadchazejicich oto€kach, jako je
vzdalenost k mistu otaceni a smér otaceni. Chcete-li
ziskat dalsi informace o aplikaci Mapovani, pouzijte
napovédu na displeji.

Kompatibilita automatického otaceni AutoTrac:

Automatické otaceni AutoTrac je kompatibilni s témito
displeji a pfijimadi:

POZNAMKA: Aktualizujte software na nejnovéjsi verzi.

Displej CommandCenter 4600
Univerzalni displej 4640
Displej CommandCenter G5
Univerzalni displej G5
Pfijimac StarFire 3000
Pfijimac StarFire 6000
Pfijimac StarFire 7000
Pfijimac StarFire 7500

Automatické otaceni AutoTrac neni kompatibilni s
témito displeji:

CommandCenter 4200

CommandCenter 4600 s procesorem verze 1
Univerzalni displej 4240

Originalni displej GreenStar

Displej GreenStar 2 1800

Displej GreenStar 2 2600

Displej GreenStar 3 2630 pfi pouziti s displejem
CommandCenter 4600 nebo univerzalnim displejem
4640

Doporuéeni pro oto¢ky s preskokem
|| ‘ ‘ | m J I

PC613045—UN—20FEB24
Doporuceni pro oto¢ky s pfeskokem

A—Zadny preskok
B—Otocka s preskokem

Automatické ota€eni AutoTrac navrhuje podle potfeby
preskoceni otoCky, pokud je rozestup stop mensi nez

minimalni primér otocky stroje. Tato funkce se pouzije
pouze v pfipadé, ze jsou vybrany otocky do protisméru.

Zvolenim moznosti OK ve zpravé Doporuceni pro
otoCky s pfeskokem pfijmete pfeskodeni otocky. Zpravu
zaviete nebo zvolte moznost ZrusSit, pomoci které
doporuceni zruSite a budete pokracovat bez preskoku.

POZNAMKA: Volba se zachova béhem cyklu studeného
i teplého startu.

POZNAMKA: Doporudeni se znovu zobrazi v pfipadsé,
Ze zménite pole a rozestup stop je mensi nez
primér otocky.

Inteligentni dimenzovani otoéek:

Pokud je rozestup stop stejny nebo vétsi nez minimalni
primér otocky stroje, aplikace naplanuje efektivni
otoCku do protisméru.

Pokud je rozestup stop mensi nez minimalni priimér
otoCky stroje, bude mit otoCka tvar zarovky, ktera
vyZaduje vice mista.

POZNAMKA: Je-li funkce Otocka s preskokem
povolena, aplikace nebere v uvahu funkci
inteligentniho dimenzovani otocek.
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Provoz—Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Neprijezdné hranice

Impassable Boundaries

G Enable impassable boundary notifications for
~—/ this field

PC661533—UN—30JAN25
Neprijezdné hranice

Upozornéni na neprljezdné hranice Ize deaktivovat
zasSkrtnutim polic¢ka v pokro€ilych nastavenich
automatického otaceni AutoTrac. ZasSkrtavaci polic¢ko
se nastavi do vychoziho stavu (varovani aktivovano) za
nasledujicich podminek:

® 7Zména pole

® Pracovnik obsluhy nesedi na sedadle

® Cyklus vypnuti a zapnuti klicku

ch177nn,1740569992622-16-26FEB25

Automatické otaceni AutoTrac pro traktory

PFi pouziti funkce Autotrack (AutoTrac™) - automatické
otaceni se systémem iTEC Ize automatizovat mnoho
ukont provadénych v kabiné. Tato automatizace
umozfiuje pracovnikovi obsluhy vénovat pozornost
zafizeni a provadénym ukoldm namisto manipulace

S provoznim vybavenim.

Pozadavky na provoz

e Automatické otaceni AutoTrac musi byt aktivovano.
e Automatické otaCeni musi byt zapnuté.
e Hlavni spina¢ iTEC musi byt zapnuty.

POZNAMKA: Automatické otaéeni AutoTrac neni
kompatibilni se stopami najizdéni stroje.

POZNAMKA: Chcete-li Automatické otaéeni AutoTrac
pouZivat s kfivkami AB, musi byt kfivky AB
zaznamenany od jednoho konce pole k druhému
(od souvraté k souvrati). Pokud nebudou kfivky AB
spravné zaznamenany, nebudou vygenerovany
koncové otocky.

e Musi byt zvolena pfima linie, kfivky AB nebo
AutoPath.

Musi byt definovany sekvence souvrati.

Informace o hranicich pole musi byt uplné.

Musi byt spinény pozadavky na profil naradi.
Musi byt spinény poZadavky na profil stroje.
Mize byt aktivovana osmickova otoc¢ka (volitelné).

Automatické otad€eni AutoTrac obsahuje pokrodila
navadéni a ovladani rychlosti, funkce systému spravy
naradi (IMS) a funkce systému iTEC. PFi pouziti
automatizace otaceni AutoTrac u traktor(l se systémem
IMS nebo urcitych traktori se systémem iTEC musi byt

systém traktoru IMS nebo iTEC deaktivovan. Pomoci
nasledujici tabulky urcete, zda musi byt systém iTEC
traktoru deaktivovan.

Model stroje Vyrobni €islo
6R -20100

7R -10001

8R -67001

8RT -909001

9R -10000

9RT -904000

POZNAMKA: Pokud je systém IMS nebo iTEC
aktivovan, hlavni spinac iTEC na univerzalnim
displeji G5 se automaticky vypne a nastaveni
automatizace otaceni AutoTrac nelze dokoncit.

V zavislosti na stroji deaktivujte systém IMS nebo iTEC
traktoru bud v nastaveni iTEC na displeji
CommandCenter, nebo na pravé konzole. Chcete-li
znovu pouzivat systém IMS nebo iTEC na displeji
CommandCenter, deaktivujte automatizace otaceni
AutoTrac a systém iTEC na univerzalnim displeji G5.

Nastaveni systému Autotrack (AutoTrac™) -

automatické otaceni pro traktory

AutoTrac Turn Autemation (7)(3)
Turn Automatian Status
= Equipment Comtrod

QFE o My
Waiting on AulaTrac Resume

Turm Settings

Adjust Turn Sire

i ol e ©

Svart Turn

p 31t Headlands
Mag Turn Speed - | Raise Plastter ¢ Lawer Phartes

i) Enter Exit
“r‘; 4.0 mish
Max In-Field Speed

Interior Boundaries
- Raise Flsnter ¥ Lower ’an:e“\©
Z] 0.5 mih HEE

Exit

Speed Contral

PC620657—UN—17MAY24
Strénka nastaveni Automatického otaceni AutoTrac pro
traktory

A—Automatizace otaceni
B—Stav

C—Nastaveni otaceni
D—Ovladani rychlosti
E—Ovladani zarizeni
F—Souvraté

G—Vnitini hranice

Automatické otaceni (A)—zvolenim moznosti ZAP.
aktivujete funkci automatického otaceni AutoTrac.

POZNAMKA: U stroju se systémem iTEC umoZriuje
zapnuté Automatické otaceni také funkce systému
iITEC. Pri vypnuti systému iTEC se vypne také
systém Autotrack (AutoTrac™) - automatické
otaceni
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Provoz—Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Stav (B)—poskytuje pracovnikovi obsluhy vizualni
informaci o stavu automatizace.

Status

Ready
Q

Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Stav—P¥ipraveno—Ceka se na obnoveni ¢innosti AutoTrac

e Seda dioda LED (automatizace vypnuta)—hlavni
pfepina automatického otaceni je vypnuty.

e Zluta dioda LED (nepFipraveno)—nejméné jeden z
pozadavkd automatizace nebyl spinén.

e Cervena dioda LED (zjisténa chyba)—byla zjisténa
chyba systému.

® Zelena dioda LED (pfipraveno)—automatické
otaceni je pfipraveno. Aktivujte stisknutim spinace
obnoveni Cinnosti.

® Modra dioda LED (aktivni)—systém je v provozu.

Nastaveni ota€eni (C)—umozriuje rychlé zobrazeni
hodnot riznych nastaveni souvisejicich s automatickym
otacenim.

Ovladani rychlosti (D)—po pfepnuti ovladani rychlosti
do stavu VYP. Ize rychlost stroje regulovat ru¢né.

POZNAMKA: NepouZivejte ovladani rychlosti, pokud ji
vyuzivaji i jiné aplikace nebo funkce stroje.

POZNAMKA: Pred otoéenim se na displeji zobrazi
vystraZna zprava vyzyvajici pracovnika obsluhy ke
sniZeni rychlosti kvili bezpe¢nému a pfesnému
otaceni.

Ovladani zafizeni (E)—vypnutim moznosti Ovladani
zafizeni umoznite automatizaci ota€eni bez nastaveni
systému iTEC.

Souvraté (E)—po zvoleni textové oblasti budete moci
upravit spousténé sekvence pro souvraté.

POZNAMKA: Pokud jsou vnitfni hranice zasedlé,
znamena to, Ze na poli nejsou Zadné vnitini
hranice. Pro ziskani pfistupu k nastaveni je nutné
nastavit vnitini hranici.

Vnitini hranice (F)—po zvoleni textové oblasti budete
moci upravit spousténé sekvence pro vnitfni hranice.

POZNAMKA: Pokud jsou vnitfni hranice zasedlé,
znamena to, Ze na poli nejsou Zadné vnitini
hranice. Pro ziskani pfistupu k nastaveni je nutné
nastavit vnitini hranici.

POZNAMKA: Dalsi informace k automatickému otaceni
najdete v napovédé na displeji pro Automatické
otaceni AutoTrac.

Nastaveni otaceni

o8
all 5
Start Turn
g [Y o.0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
Nastaveni otaceni

A—Nastaveni otaceni
B—Velikost otocky

C—Zahgjit otaceni
D—Maximalni rychlost otaceni
E—Maximalni rychlost na poli

Nastaveni otaceni (A)—umoznuje rychlé zobrazeni
hodnot riznych nastaveni souvisejicich s automatickym
otacenim.

Velikost oto€ky (B)—upravuje tvar drahy otocky.
MenS8i &islo vytvari mensi otoCku a naopak.

Zacatek otaceni (C)—upravuje drahu otaceni pro
zahdjeni pfed pfejetim nebo po pfejeti hranice souvraté.

POZNAMKA: Jestlize se rychlost stroje ruéné zméni v
prubéhu aktivni ¢innosti funkce Autotrack
(AutoTrac™) - automatické otaceni, nastaveni
automatizace rychlosti pro maximaini rychlost
otaceni a maximalni rychlost na poli se pfestane
pouZivat pro funkce oviadani rychlosti.
Automatizace otaceni AutoTrac viak zustane
aktivni a bude dal provadét pokrocilé navadéni pri
otaceni, funkce systému spravy naradi (IMS) a
funkce systému iTEC.

POZNAMKA: Maximalini rychlost otdéeni neprepise
nastavenou rychlost traktoru. Maximalni rychlost,
pri které muZe stroj pracovat pfi pouZivani funkce
Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni, je
mensi z obou hodnot.
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Provoz—Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Maximalni rychlost otaceni (D)—upravuje maximailni
rychlost, kterou muze stroj jet pfi otaceni.

POZNAMKA: Maximalni rychlost na poli nepotladi
nastavenou rychlost traktoru. Maximalni rychlost,
pfi které muze stroj pracovat pfi pouZivani funkce
Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni, je
mensi z obou hodnot.

Maximalni rychlost na poli (E)—upravuje maximalni
rychlost stroje mimo souvrat.

Kompatibilita traktor(i John Deere

Automatické ota€eni AutoTrac pro traktory je
kompatibilni s nasledujicimi traktory John Deere:

POZNAMKA: Modely 8x30T a 9x30T nejsou
kompatibilni s automatickym otacenim AutoTrac.

6R FT4 (IVT a iTEC)

7M (CQT) modelového roku 2024 a novéjsi
7R FT4 (IVT, CQT a e23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 a e23)
8RX (EVT, IVT a e23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT a iTEC)

7R IT4 (IVT a CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT a PST 16)

9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT a PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (plynule variabilni pfevodovka)
CQT (prevodovka CommandQuad Il)
PST (pfevodovka PowerShift)

e18 (18rychlostni pfevodovka PowerShift se spravcem
ucinnosti Efficiency Manager)

€23 (23rychlostni pfevodovka PowerShift se spravcem
ucinnosti Efficiency Manager)

Kompatibilita s pneumatickymi voziky tazenymi
mezi stroji

Automatické ota€eni AutoTrac pro traktory je
kompatibilni s nasledujicimi pneumatickymi voziky:

® Rada C

® Hydraulické hnaci ustroji 1910

Kompatibilita naradi

Automatické otaceni AutoTrac pro traktory neni
kompatibilni s timto naradim:

® \/pfedu nesena naradi

® \ice nafadi tazenych za sebou, kdy pracujici kus
neni pfimo pfipojen k traktoru

Vzory otocek traktoru
Osmickové otocky

POZNAMKA: Osmickové otacky se zapinaji v popiscich
mapy Autotrack (AutoTrac™ ) - automatické otaceni
v aplikaci Mapovani.

Osmickové otacky se pouzivaji, pokud ma pole horni/
spodni hranice a Sikmé stopy. Otacka je nastavena
uvnitf hranice podle polovinu Sifky nafadi, aby naradi
zustalo uvnitf hranice. Stroj se automaticky pfepne na
otacku typu U, jestlize uhel linie navadéni do souvraté
prekroCi 45°, a pfepne se zpét na osmickovou otacku,
pokud je Uhel 45° nebo mensi.

Osmicka je kompatibilni s pfimou stopou.

Pokud je zvolena funkce maximalizace pokryti v
otackach, provadi se synchronizace nastaveni iTEC s
pokrytim. Sekvence iTEC jsou aplikovany pfi zahajeni a
ukonc&eni pokryti. Toto nastaveni se zapina v Casti
Informace a nastaveni.

PC28850—UN—08MAY23
Maximalni pokryti v oto¢kach—vypnuto

H\

\“‘7\

PC28851—UN—08MAY23
Maximalni pokryti v otockach—zapnuto

S~ S

e

A—Pokryti je vypnuto
B—Pokryti je zapnuto

Dalsi informace o osmickovych otoCkach najdete v
napovédé na displeji pro automatické otaceni AutoTrac.

ch177nn,1707730259045-16-18SEP25
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Automatické otaceni AutoTrac pro sklizeci
mlati¢ky

Automatické otaceni AutoTrac pro sklizeci mlatiCky
automatizuje pouze koncové otocky. Automatické
otaceni AutoTrac pro sklizeci mlati¢ky nefidi rychlost
ani jiné funkce stroje.

Automatické otaceni AutoTrac je kompatibilni s
integrovanymi systémy AutoTrac a RowSense.

Pozadavky na provoz

Automatické ota€eni AutoTrac musi byt aktivovano.
Automatické otaeni musi byt zapnuté.

Musi byt zvolena pfima linie nebo AutoPath.
Informace o hranicich pole musi byt uplné.

Musi byt splnény pozadavky na profil stroje.
Mohou byt aktivovany spiralové otocky (volitelné).

Na konci pfejezdu se Automatické otaCeni AutoTrac
pfed oto€enim deaktivuje, pokud je vyprazdfiovaci
Snekovy dopravnik aktivni nebo vyklopeny.

POZNAMKA: Pozn.: Vyprazdriovaci $nekovy dopravnik
Ize vyklopit, pokud je tato funkce povolena v
pokrocilém nastaveni.

Nastaveni automatického otaceni AutoTrac pro
sklizeci mlaticky

PC29160—UN—01JUN23

Nastaveni automatického otaceni AutoTrac pro sklizeci
mlaticky
1.Agresivita (A)—upravuje tvar drahy otocky.

2.Zacatek oto€ky (B)—upravuje drahu otocky, ktera
ma zacit pfed pFejetim nebo po prejeti hranice
souvrati.

Automatizace zvedani/spousténi zaciho valu

Header Raise/Lower Automation

PC661531—UN—29JAN25
Automatizace zvedani/spousténi Zaciho valu

Automatizace zvedani/spousténi zaciho valu funguje
spole¢né s automatickym otaéenim AutoTrac.
Automaticky zveda a spousti Zaci val pfi viezdu do /
vyjezdu z pokryti/ohranic¢eni v pevninskych oblastech.

Jakmile jsou obé funkce zapnuté a jsou spinény

potfebné predpoklady, stisknutim aktivacniho tlacitka (2
nebo 3) na multifunkéni ovladaci pace automatizaci
zvedani/spousténi zaciho valu zapojte.

POZNAMKA: Dalsi informace o automatizaci zvedani a
spousténi Zaciho valu naleznete v napovédé na
displeji a/nebo v navodu k obsluze kompatibilni
sklizeci miaticky.

Kompatibilita automatického otaéeni AutoTrac pro
sklizecimi mlatiéky
Automatické ota€eni AutoTrac pro sklizeci mlaticky je
kompatibilni s témito sklizecimi mlatiCkami:

Sklizeci mlaticky John Deere Modelovy rok
Rada S600 2012-2017

Rady S540 a S550 2012 a nov&jsi

Rada T 2012 a nové&jsi

Rada W 2012 a nové&jsi

Rada S 700 2017-2024

Rada S4 2027 a nové&jsi

Rada S7 2025 a nové&jsi

Rada X V8echny

Vzory otocek

POZNAMKA: Vzory otodek vyberou, ktery prejezd se
ma projet na zakladé pokryti. Pokud je prejezd z
VEtsi éasti pokryty, sklizeci mlaticka jej vynecha a
prejde k dalsimu prejezdu.

POZNAMKA: KdyZ na stejném pozemku pracuje vice
stroju, Ize k urceni dalsiho prejezdu pouZit sdilené
pokryti, aby se zabranilo pfekryvani.

Automatické otaceni AutoTrac pro sklizeci mlatiCky umi
dvé spiralové otoCky:

1. Spirala dovniti—b&hem spiraly dovnitf zataci
sklizeci mlatiCka vZzdy doprava. PoCet vynechavek je
velikost pozemku minus 2. Jakmile je prace
dokonc&ena, pocet vynechavek se postupné snizuje
na nulu. V tomto pfikladu je velikost pozemku
nastavena na 6, z ¢ehoz vyplyvaji maximalné 4
vynechavky. Z vychoziho bodu (A) sklizeci mlaticka
dokondi prvni pfejezd, vynecha 4 pfejezdy a provede
paty prejezd (B). Sklizeci mlaticka preskoci 3
prejezdy a provede dalSi prejezd (C) ve vzoru.
Sklizeci mlatiCka dal pokracuje ve spirale, dokud
nejsou provedeny vSechny pfejezdy. Po dokonceni
posledni otoCky (D) se stroj automaticky pfepne do
pfimého prljezdu. Pracovnik obsluhy pfejede na
dalSi pozemek a pokracuje ve zvoleném vzoru.
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PC29159—UN—01JUN23

Spiralova otocka dovnitf pfi velikosti pozemku 6

A—Pocatecni bod
B—Paty prejezd
C—Dalsi prejezd
D—Konecéna otocka

2. Spirala ven—sklizeci mlatiCka zacne uprostied
pozemku a bude spiralovité vyjizdét, pfiCemz vzdy
zatacdi doleva. Velikost pozemku ur€uje maximalni
pocet vynechavek. BEhem spirdlovych otodek ven
zacina pocet vynechavek na nule. BEhem prejezdu
se pocet vynechavek postupné zvysuje, dokud neni
dosazeno maximalniho poctu vynechavek. V naSem
pfikladu je velikost pozemku 6 a zagina s 0
vynechavkami. Sklizeci mlati¢ka vyjede z vychoziho
bodu (A) po Fadku nahoru a pak jede doll v
sousednim prejezdu nalevo (B). Kdyz kombajn
dosahne konce druhého pfejezdu (B), pocet
vynechavek se zvysi o jednu, takze sklizeci mlaticka
mize vynechat jiz dokonceny fadek a jet po
nejbliz8§im nezpracovaném prejezdu (C). Sklizeci
miaticka bude dal pokraCovat ve spirale, dokud
nebude proveden pozadovany pocet prejezdl. Po
dokoncéeni posledni otocky (D) se stroj automaticky
prepne do pfimého prijezdu. Pracovnik obsluhy
pfejede na dalSi pozemek a pokraduje ve zvoleném
vZoru.

e
®

S

Priklad spiraly ven

PC29158—UN—01JUN23

A—Pocatecni bod
B—Druhy radek
C—Treti Fadek
D—Konec¢na otocka

ZIDXK1X,1770807759185-16-18FEB26

Automatické otaceni AutoTrac pro
postrikovace

Pozadavky na provoz

Automatické otaceni AutoTrac pro postfikovace je k
dispozici u nasledujicich typl displeja s licenci
Automation 4.0 nebo G5 Advanced:

e Univerzalni displej 4640

® Displej CommandCenter 4600

e Univerzalni displej G5/ G57'Us

e Displej CommandCenter G5/G57'uS

Systém automatického otaceni AutoTrac pro
postfikovace podporuje nasledujici typy stop:
® Pfima linie

e AutoPath (fadky)

e AutoPath (hranice)

POZNAMKA: P¥i viezdu na souvrat a vyjezdu z pole
systém nastavi praporek Mimo plodinu na hodnotu
"pravda" v misté, kde souvrat’ protina stred predni
napravy stroje.

Pfi vyjezdu ze souvrati a viezdu do pole systém
nastavi praporek Mimo plodinu na hodnotu
"nepravda" v misté, kde souvrat’ protina stred
predni napravy stroje.

Nasledujici funkce nejsou v systému automatického
otaceni AutoTrac pro postfikovace k dispozici:

e Ovladani rychlosti

® Nastaveni sekvence

® Nastaveni rychlosti v poli a rychlosti otaceni

e Kfivky AB, adaptivni kfivky a kruzZnice

Nastaveni automatického otaceni AutoTrac pro
postiikovace

POZNAMKA: Kdy? je tato funkce aktivovand, prejde
systém automatického otaceni AutoTrac pro
postfikovace do stavu pripravenosti bez nastaveni
oviladani rychlosti nebo nastaveni sekvence.

Nastaveni otaceni — prima linie

Turn Settings
@Tum Size Start Turn

»

%—} 5 :é} 43 ft

PC661530—UN—29JAN25
Nastaveni otaéeni — pfima linie

Velikost otoCky (A): Upravte tvar drahy otaceni. Mensi
Cislo vytvafi menSi oto¢ku a naopak.

Zacatek otocky (B): Drahu otaceni, se kterou chcete
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zacdit, upravte pfed pfejetim hranice souvrati nebo po
jejim prejeti.
Sledovani souvrati

Follow The Headland

PC662153—UN—17FEB25

Sledovani souvrati
Funkce Sledovani souvrati je pokrocilé nastaveni, které
je k dispozici pouze pfi pouziti reZimu navadéni Pfima
linie.

PC661535—UN—02FEB25
Sledovani souvrati

A—Sledovani souvrati ZAP.
B—Sledovani souvrati VYP.

Pokud je tato funkce aktivovana, stroj sleduje zakfiveni
souvraté, kde se vyskytuji kfivky. Kdyz je tato funkce
deaktivovana, stroj sleduje nejkratsi (pfimou) drahu
pfes souvrat a nesleduje pfipadné zakfiveni. Ve
vychozim nastaveni je funkce Sledovani souvrati
zapnuta. Volba prepinace zdstava zachovana i po cyklu
vypnuti a zapnuti kli¢ku.

POZNAMKA: Funkce Sledovani souvrati je k dispozici
pouze pri pouZiti reZimu navadéni Pfima linie.

Nastaveni otaeni — AutoPath (fadky)

Shift Row
=z 3

PC659264—UN—29JAN25
Posunuti radku

Pfi pouziti funkce AutoPath (fadky) pfesune nastaveni
Posunuti fadku zadany fadek (fadky) z aktualniho
pfejezdu souvrati AutoPath. Funkce Posunuti fadku
umoznuje zvolit smér posunu (dovnitf nebo ven) a pocet
fadkd pro posunuti.

Nastaveni otaceni — AutoPath (hranice)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Posun zacatku oto¢ky

Posun zacatku otoCky je misto, na kterém stroj zahaji
automatické otaceni vzhledem k hraniéni stopé
AutoPath.

PC662154—UN—20FEB25
Posun zacatku otocky

A—Hranicni stopa AutoPath
B—Kladny posun
C—Zaporny posun

Kladny posun (B) znamena, ze stroj provede otoCku za
hrani¢ni stopou AutoPath (A). Zaporny posun (C)
znamena, Ze stroj provede otocku pfed hraniéni stopou
AutoPath (A).

Rozmezi hodnot posunu zacatku otocky je +100 az —
100 a nastavuje se v pfirdstcich po 0,3 m (1 ft).

Kompatibilita automatického otaceni AutoTrac pro
postiikovace

Samojizdny postfikova¢ John
Deere Model
400R 408R, 410R a 412R
600R 612R a 616R
Hagie ST12S, ST16S a ST20
(modelovy rok 2022 a nové&;jsi)

Postfikova¢ John Deere Model
800R 800R

Vzory otocek

Automatické otaceni AutoTrac pro postfikovace
podporuje pouze zataceni do U.

ch177nn,1740570144512-16-26FEB25
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Synchronizace stroji John Deere

Iz
-
N

PC28763—UN—25AUG22

Synchronizace strojii John Deere

Synchronizace stroju John Deere umozriuje
synchronizovany pohyb mezi kompatibilnimi stroji.
Synchronizace stroju John Deere pouziva systém
AutoTrac k navadéni ovladaného stroje do vychozi
polohy nastavené ve vztahu k vedoucimu stroji.
Sledujici stroj zachovava béhem operace tuto polohu.
Synchronizace stroju John Deere zachovava pfimé a
boéni posuny mezi vedoucim strojem a sledujicim
strojem s pouzitim informaci z pfijimaca StarFire.
Informace se mezi stroji pfenaseji bezdratové pomoci
modemu JDLink na jednotlivych strojich.

Synchronizace stroju John Deere nepouziva mobilni
telefonni komunikaci.

Navigace na Synchronizaci stroji John Deere
1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Synchronizace stroja John Deere.
Pozadavky

Pro fungovani Synchronizace stroji John Deere je tfeba

splnit nasledujici pozadavky:
Sitové pozadavky

Synchronizace stroju John Deere vyzaduje pfenos
informaci mezi vedoucim a sledujicim strojem. Jak

vedouci, tak sledujici stroj musi byt pfipojeny do stejné

sité. Vedouci stroj muze vytvofrit sit v aplikaci
Synchronizace stroju John Deere nebo v aplikaci
Bezdratové nastaveni. Sledujici stroj se pfipoji do sité

vedouciho stroje pomoci aplikace Synchronizace strojl

John Deere.

Dalsi informace o nastaveni a pfipojeni bezdratové sité

najdete v aplikaci Bezdratové nastaveni.

Pozadavky na vedouci stroj
POZNAMKA: Aktualizujte software na nejnovéjsi verzi.

e Stroj musi mit displej 4. generace nebo univerzalni
displej G5.

® Stroj musi mit pfijima¢ StarFire 6000, StarFire 7000

nebo StarFire 7500 se sdilenym signalem.
® Stroj musi mit modem JDLink.
- Pfipojeni JDLink Boost je podporovano.

® Stroj musi mit nainstalovanou pfidavnou anténni
sadu.

® Stroj musi mit spravnou licenci.

Pozadavky na sledujici stroj
POZNAMKA: Aktualizujte software na nejnovéjsi verzi.

e Stroj musi byt traktor.

® Stroj musi mit displej G5 CommandCenter, G5
Universal Display nebo Generation 4 Display.

e Stroj musi mit pfijima¢ StarFire 6000, StarFire 7000
nebo StarFire 7500 se sdilenym signalem.

® Stroj musi mit modem JDLink.

® Stroj musi mit nainstalovanou pfidavnou anténni
sadu.

® Stroj musi mit spravnou licenci.

e Stroj musi mit aktivaci Tractor Implement
Automation.

POZNAMKA: Ohledné aktivace systému Tractor
Implement Automation se obratte na prodejce
produktt John Deere.

Pred praci se systémem Synchronizace strojti John
Deere

Aplikace Spravce zafizeni

Presvédite se, Ze informace stroje a naradi, v€etné
méfeni a posund, jsou spravné a zadané v displeji.
Ved. stroj

e QOvérte, ze nastaveni stroje a naradi jsou spravna.

Ovladany stroj

® Presvédcte se, Ze typ stroje je traktor.
® PresvédcCte se, Zze posuny stroje jsou spravné.

Aplikace AutoTrac

DULEZITE: Synchronizace strojii John Deere
nepodporuje krivky vétsi nez 0,5° na metr.

Pokud vedouci stroj pracuje s ostrou kfivkou
nebo méni smér stopy, sledujici stroj neni
schopen sledovat stopu a aplikace Machine
Sync se vypne. Pii kazdé deaktivaci aplikace
Synchronizace stroji John Deere zazni tén
nasledovany vystrahou, ktera vysvétluje, proé
doslo k deaktivaci.

POZNAMKA: Pred zménou jakychkoli nastaveni

systému AutoTrac nebo aplikace Synchronizace
stroju John Deere si poznamenejte aktualni
hodnoty.

Ved. stroj
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

POZNAMKA: Systém udrzZuje stav vedouciho stroje v
rezimu synchronizace stroji John Deere i béhem
cyklu klice, aniz by vyZadoval, aby vedouci stroj
zustal v reZimu synchronizace stroju aktivni.

® Synchronizace stroju John Deere mize pracovat s
jakoukoli dostupnou metodou navadéni AutoTrac.

e Systém AutoTrac neni vyZzadovan pro vedouci stroj.

Ovladany stroj

POZNAMKA: Systém vyzve oviadany stroj, aby
ponechal reZim synchronizace stroju aktivni, pouze
pokud byl aktivovan béhem posledniho cyklu klice.

POZNAMKA: Ptepinac pouZiti synchronizace strojti
John Deere je ve vyzvé ve vychozim nastaveni
nastaven na ZAPNUTO.

® Pfed pouzitim synchronizace stroji John Deere
provedte v systému AutoTrac jemné upravy fizeni
vpred pro kazdy stroj zvlast.

Aplikace Sdileni

Sdileni aplikace poskytuje dodate¢ny pfenos dat mezi
vedoucim strojem a sledujicim strojem.

POZNAMKA: Sdileni musi byt zapnuté na vedoucim i
na sledujicim stroji. Zkratka na aplikaci sdileni je k
dispozici na strance Informace a nastaveni v ramci
funkce synchronizace stroju John Deere.

POZNAMKA: Chcete-li vypnout sdileni dat v terénu,
ujistéte se, Ze je vypnuta synchronizace stroji John
Deere.

Ved. stroj
e Qvérte, zda je zapnuté Sdileni za ucelem pouzivani
funkci Sdileni dat na poli.

e Ujistéte se, ze displeje G5 v pracovni skupiné jsou
pfidéleny ke stejnému ID prace.

Ovladany stroj

e Qvéfte, zda je zapnuté Sdileni za ucelem pouzivani
funkci Sdileni dat na poli.

o Ujistéte se, Ze displeje G5 v pracovni skupiné jsou
pridéleny ke stejnému ID prace.

e Ovéfte, Ze profil nafadi je definovany ve Spravci
naradi s typem operace, ktery odpovida vedoucimu
stroji.

PFi pouzivani Sdileni jsou mezi vedoucim a sledujicim
strojem pfenaseny nasledujici informace:

e Jméno pracovnika obsluhy na mapé
e Automaticky vybér vedouciho stroje

Uroveri napInéni zasobniku zrna

Stav vyprazdriovaciho $nekového dopravniku
Sdileni hesla sité

Sdileni mapy pokryti

Uroveri napInéni zasobniku zrna a stav
vyprazdniovaciho Snekového dopravniku se zobrazuji v
poli¢ku Vybrany vedouci stroj na hlavni stryance
aplikace Machine Sync. Tyto stavové ikony je mozné
zobrazovat také na domovské strance vybérem jednoho
z modulll stranek provozu seznamu vedoucich strojl
Machine Sync v aplikaci Spravce rozvrzeni.

Sdileni pomoci JDLink Boost

KdyZ jsou vedouci stroj a ovladany stroj ve vzdalenosti
do 50 m (165 ft) od sebe, Wi-Fi tethering bude
deaktivovan. Funkce konektivity, jako napfiklad
sledovani dat v realném Case, pfistup ke vzdalenému
displeji, sdileni dat pfi praci atd., nebudou b&hem této
doby k dispozici.

POZNAMKA: Data v$ak ztstanou zachovéna a budou
sdilena s hostitelem po obnoveni pfipojeni.

NejlepsSi praxe vypojeni

KdyZ se otoci volantem za ucelem vypnuti
synchronizace stroji John Deere, nastavena rychlost
ovladaného stroje se zméni, aby odpovidala posledni
znameé rychlosti vedouciho stroje. Aby nebylo potfeba
nebo se alespon oddalila nutnost resetovat nastavenou
rychlost ovladaného stroje pfi kazdém vypnuti
synchronizace stroji John Deere, jsou doporuceny
nasledujici metody vypnuti:

e U traktoru s pfevodovkou PST prestavte fadici paku
nahoru nebo zvolte tlacitka Nastavena rychlost 1
nebo Nastavena rychlost 2, ktera maji definovanou
rychlost vyssSi, nez je aktualni rychlost, nebo
pfetacejte nahoru koleCkem ovladani rychlosti.

e U traktoru s pfevodovkou IVT nebo EVT s linearni
pakou ru¢né prestavte paku ovladani rychlosti z
polohy F1 do polohy F2 nebo zvyste nastavenou
rychlost pomoci kole€ka ovladani rychlosti.

e U traktoru s pfevodovkou IVT nebo EVT a pakou
CommandPro se jakymkoliv pohybem pakou, véetné
pohybu dozadu, deaktivuje automatickéa uprava
rychlosti.

ch177nn,1740570175759-16-11FEB26

Kompatibilita synchronizace stroji John
Deere

Kompatibilita s traktory John Deere:
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

POZNAMKA: Traktory Fady 6R s joystickem
CommandPro jsou kompatibilni se synchronizaci
stroji John Deere G5 pouze s nainstalovanymi daty
MFTCU AL229483A.

POZNAMKA: Stroje 8x30T a 9x30T nejsou kompatibilni
s aplikaci Synchronizace stroju John Deere.

6R (IVT)

7M (CQT) modelového roku 2024 a novéjsi
7R (IVT, CQT a e23)

8R (EVT, IVT, PST a e23)
8RT (EVT, IVT, PST a e23)
8RX (EVT, IVT a e23)
8x30 (IVT a PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

EVT (elektricka variabilni pfevodovka)
IVT (plynule variabilni pfevodovka)
CQT (prevodovka CommandQuad Il)
PST (pfevodovka PowerShift)

e23 (23rychlostni pfevodovka PowerShift se spravcem
uCinnosti Efficiency Manager)
Kompatibilita se sklizecimi mlatickami John Deere:

Rada S
Rada T
Rada W
Rada X
Rada 50, 60 a 70

POZNAMKA: Pro fadu 70 je k zobrazeni informaci o
naplnéni zasobniku zrna potfebna doplrikova sada.

Kompatibilita samohybné sklizeci fezacky John
Deere:

e 8000

® 9000

Kompatibilita samojizdné sklizeCky cukrové titiny
John Deere:

CH570W

CH570T

CH950

CH960

Kompatibilita se systémem ATU/ATC/Reichhardt
GREENFIT:

Modely ATU300/ATC300 a GREENFIT mohou
technicky fungovat jako vedouci stroj synchronizace
stroju John Deere, ackoli vykon ovladaného stroje bude
do znaéné miry zaviset na pfesnosti systému fizeni
vedouciho stroje.

POZNAMKA: Dirazné doporuéujeme pro vedouci stroje
synchronizace stroji John Deere pouZivat
integrovany systém AutoTrac.

Systém synchronizace stroji neni kompatibilni s

témito zarizenimi:

e QOriginalni displej GreenStar, GreenStar 2 1800 a
GreenStar 2 2600

® Displej GreenStar 3 2630 pfi pouziti s
CommandCenter 4600

® Modemy JDLink 2G a JDLink 3G
e Komunikaéni radio stroje (MCR)

e QOriginalni pfijimace StarFire, StarFire 300 a StarFire
iTC

Synchronizace stroji John Deere na smisenych
displejich:

Synchronizace stroju John Deere funguje mezi
kompatibilnimi displeji 4. generace a G5. Ujistéte se, Ze
kazdy pouzivany displej ma pfisludné aktivace nebo
licence pro ¢innost synchronizace stroju John Deere.
Seznam pozadovanych aktivaci nebo licenci najdete

v prodejnim manualu pro zemédélské stroje.

POZNAMKA: Displeje 4. generace vyZaduji aktivaci pro
synchronizaci stroju John Deere, zatimco displeje
G5 vyZaduji licenci.

Omezeni odpovédnosti:

A POZOR: Vyhnéte se nebezpeci zranéni nebo

nehody. Bud'te ve stiehu a v pfipadé potieby
prevezméte kontrolu nad volantem.
Synchronizace stroji John Deere nedetekuje
prekazky ani kolemstojici osoby a ani se jim
nevyhyba.

A POZOR: Vyhnéte se nebezpeci zranéni nebo

nehody. Pfi sledovani vedouciho stroje, budte
ostraziti a prevezméte fizeni v pripadé nahlého
zastaveni vedouciho stroje. Synchronizace
stroji John Deere nezastavi ovladany stroj
uplné.
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

PC28837—UN—110CT22
® Funkce Machine Sync neni navrzena pro podporu
provozu s jakoukoli soucasti stroje nebo vybaveni ve
vzdalenosti bliz§i nez 1 m (3 ft) k ostatnim strojim
nebo vybaveni.

e Systém Synchronizace stroju neni navrzen pro
koncové otocky.

® Synchronizace stroju John Deere nekompenzuje
rozdily ve svahu mezi stroji.

® Synchronizace stroju John Deere nepodporuje
provoz pfi jizdé vedouciho stroje rychlejsi nez 16,0
km/h (10 mph).

® Systém Synchronizace strojl nepodporuje provoz pfi
rychlosti 0 km/h (0O mph).

POZNAMKA: PoZadovana minimaini rychlost pro
kloubové traktory fady 9 je 2 km/h (1,2 mph) pri
najizdéni nebo sledovani stopy.

NejlepSi vykon synchronizace stroju:

® Pfima stopa je pfesnéjSi nez zakfivena stopa.

® Pokud nepouzivate pfimou stopu, niZsi rychlosti jsou
pfesnéjsi nez vysSi rychlosti.

® Mirné zatacCky jsou presnéjsi nez ostiejSi zatacky.

e Kloubové traktory vykazuji dfive uvedené
vykonnostni odchylky vice nez ostatni platformy.

® Synchronizace stroju John Deere vyzaduje pro
optimalni vykon upravu pokro€ilého nastaveni
systému AutoTrac.

Sdileny signal

Sdileny signal aktivuje pfijimace StarFire ke sdileni
informaci, jsou-li sparovany pomoci synchronizace
stroju John Deere pro automatizaci sklizné. To
umoznfuje, aby pfijimace dvou strojlii maximalizovaly
vykon systému v pribéhu sklizné. V nasledujici tabulce
he uveden popis pfesnosti o€ekavané od tohoto
systéemu:

Uroveii Uroveii Uroveri Vztah mezi
aktivace aktivace presnosti obéma
pfijimace prijimace celého prijimaci
sklizeci traktoru s systému
mlaticky vozidlem na

zrni
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/ SF2 SF1 SF3/ SF2 RTK
SF3/ SF2 SF3/ SF2 SF3/ SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3/ SF2 RTK RTK
Sdileny signal

Sdileny signal je kompatibilni se stejnymi nebo jinymi
modely pfijimaéu. Synchronizaci stroje je nutné provést,
pokud nejsou splnény nasledujici podminky na
vedoucim i ovladaném stroji:

® P¥ijimac¢ StarFire 7000 nebo novéjsi

e Korekce StarFire SF-RTK na obou pfijimacich.

ZIDXK1X,1749554066047-16-060CT25

Ovladaci prvky systému Synchronizace
stroja John Deere

POZNAMKA: Vdechna nastaveni, které zahrnuji pohyb,
budou zablokovana, dokud nebude relace RDC
dokoncena.

Vychozi bod

DULEZITE: Vychozi domovsky bod je zalozeny na
nastaveni v aplikaci Spravce naradi a na tvaru
provozni zény. Nez za€nete pracovat s funkci
Machine Sync, zkontrolujte, zda nastaveni a
posuny stroje a naradi jsou spravna.

POZNAMKA: Tladitko Nastavit vychozi bod je k
dispozici pouze v pfipadé, Ze je sledujici stroj v
provozni zoné. Provozni zdna je na mapé
vyznacena hranici.

Ak setHome Point

PC28764—UN—25AUG22
Vychozim bodem je misto, kde systém navadi sledujici
stroj za ucelem umoznéni vykladani produktu. Vychozi
bod je automaticky generovan na zakladé nastaveni v
aplikaci Spravce zafizeni a na tvaru provozni zony.

Vychozi bod je jednoznaény v ramci nastaveni
vedouciho stroje a sledujiciho stroje.

Chcete-li ulozit jiny vychozi bod ze standardniho
nastaveni, vyberte tladitko Nastavit vychozi bod.
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

POZNAMKA: Uzivatelsky definovany vychozi bod se
muZe ztratit, pokud bude displej nékdy pfipojen k
jinému pocitaci, bude zvolen jiny profil stroje nebo
bude odebrana nebo vyménéna jina soucast. Pred
zahajenim provozu si ovéfte, Ze je nastaveny
uZivatelem definovany vychozi bod.

Vice vychozich bodut

LRI (o) Engage
PC28765—UN—25AUG22
Prepinani moznosti Nastavit/Zapojit

Sledujici stroj mize vytvofit vice vychozich bodd v
informacich a nastaveni. Kazdy vychozi bod
automaticky dostane pfifazené cislo.

Chcete-li nastavit vychozi bod, zvolte moznost Nastavit
v pfepinani Nastavit/Zapojit, poté vyberte Cislo
vychoziho bodu. Vychozi bod je nastaven na umisténi
sledujiciho stroje.

Chcete-li zménit aktivni vychozi bod, zvolte moznost
Zapojit v pfepinani Nastavit/Zapojit, poté vyberte &islo
vychoziho bodu. Kdyz je zapnuty systém AutoTrac,
sledujici stroj sméfuje do vybraného vychoziho bodu.

Zrcadleni

Vychozi bod/body nastavené na jedné strané zény ve
tvaru U se automaticky zrcadli na druhou stranu, kdyz
se ovladany stroj pfesune na druhou stranu. Tato funkce
je aktivovana, pokud jsou v nastaveni synchronizace
stroji John Deere povoleny nasledujici funkce:

1.Je aktivovano vyfrazeni provozni zény tvaru U.
2.Je aktivovan rezim fizeného provozu.
3.Je aktivovano vice vychozich bodu.

DULEZITE: Tato funkce neni u sklizecich mlatiéek
podporovana.

Citlivost rychlosti

Zadejte citlivost rychlosti do pokrogilého nastaveni
aplikace Machine Sync. Sledujici stroj mlze nastavit
citlivost rychlosti tak, aby zmény rychlosti byly vice
postupné nebo agresivni.

Jemné upravy

A
E @
v
s
PC28082—UN—28JUL20
Spinace jizdy

Synchronizace stroju umoznuje vedoucimu stroji a
sledujicimu stroji jemné upravovat polohu sledujiciho
stroje, tak aby rovnomérné distribuoval produkt do
vozidla vykladky.

Jemny inkrement je vzdalenost, o kterou se sledujici
stroj pohne pfi kazdém stisku tlacCitka pro jemné upravy.
Radové a lateralni jemné pfirlistky Ize nastavit v
informacich a nastaveni.

POZNAMKA: Upravy provedené tladitky jemného
ladéni nejsou uloZeny, pokud neni mozZnost UloZit
jemné upravy pro pristi pfipojeni pfepnuta na ZAP v
informacich a nastaveni.

Auto Unload

Auto Unload

OFF

PC662149—UN—11FEB25
Auto Unload

Automatické vykladani Auto Unload Ize zapnout/
vypnout pfechodem na Pokrocilé nastaveni
synchronizace stroji John Deere. Vyuziva
stereokameru zaloZenou na vidéni k automatickému
posouvani odvozniho prostfedku dopfedu nebo dozadu,
dokud neni naplnén.

POZNAMKA: Dalsi informace najdete v samostatném
navodu k obsluze Auto Unload sklizeci miaticky.

ZIDXK1X,1770628114463-16-11FEB26

Cinnost aplikace Synchronizace stroji
John Deere—vedouci stroj
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

D—Spinace jizdy
Vedouci stroj — neni pfipraven

Stav synchronizace strojii John Deere (A) si zachovava
hodnotu Neni pfipraven, dokud se sledujici stroj
nedostane do provozni zény. Barva indikatoru stavu je
oranzova.

POZNAMKA: Provozni zéna je zobrazena, kdyz
sledujici stroj a vedouci stroj komunikuji.

Hlavni pfepinac (B) aplikace Synchronizace stroju John
Deere musi byt zapnuty, aby aplikace fungovala.

POZNAMKA: Synchronizace strojii John Deere musi
byt aktivovana po kazdém vypnuti/zapnuti
napajeni.

POZNAMKA: Ruseni z bezdratovych routerd,
radiostanic v ob¢anském pasmu (CB), pfidavnych
elektromotort, zarizeni pro dalkové oviadani,
zarizeni Bluetooth nebo zorného paprsku antén
muzZe byt pfi¢inou problému se signalem. Problémy
se signalem mohou vést k tomu, Ze nebude mozné
provést pocatecni pfipojeni nebo se budou
vyskytovat poruchy latence komunikace. Jestlize
sledujici stroj je v provozni zéné a neni detekovan
vedoucim strojem, obratte se na prodejce John
Deere o pomoc.

Vedouci stroj — pfipraveny

Jestlize sledujici stroj a vedouci stroj jsou na misté a
pfipraveny do stopy, stav Synchronizace strojii John
Deere se zméni na Pfipraveno. Barva indikatoru stavu
se zméni na zelenou.

Vedouci stroj—najizdéni

Stav synchronizace strojua John Deere se zméni na
Najizdéni, jakmile se ovladany stroj dostane do
provozni zény a dojde ke stisknuti spinace obnoveni
¢innosti AutoTrac. Barva indikatoru stavu se zméni na
modrou.

POZNAMKA: Kdyz je funkce synchronizace strojii John
Deere ve stavu Ziskavani/Sledovani, jsou
deaktivovany nasledujici funkce:
® Posunuli stopy (navadeni AutoTrac)
® Posuny (pro vsechny typy stop)

® Bocni posuny (stisknutim konfiguracnich
tlacitek na hydraulické rukojet;)

POZNAMKA: Na posuny v systému RowSense nemé
stav synchronizace stroju vliv.

Vedouci stroj — sledovani

Stav Synchronizace stroju John Deere se zméni na
Sledovani, jakmile sledujici stroj dosahne svého
vychoziho bodu (C).

Sledujici stroj nyni sleduje vedouci stroj. Jakmile
vedouci stroj zméni smér nebo rychlost, sledujici stroj
se pfizplsobi zménam vedouciho stroje.

Vedouci stroj je nyni schopen vyprazdnit zasobnik do
vozidla sledujiciho stroje.

Dle potieby zvolte tlagitka jemnych uprav (D) za ucelem
upravy polohy sledujiciho stroje.

Nastaveni provozni zény vedouciho stroje

POZNAMKA: Viyfazeni provozni zény tvaru U Ize
aktivovat v ¢asti Informace a nastaveni.

DULEZITE: Moznost Vyfazeni provozni zény tvaru U
nelze pouzit pro vedouci stroji.

Je-li typ stroje nastaveny ve spravci nafadi na sklizeci
mlaticku, sklizeci stroj nebo jiné, synchronizace stroja
John Deere se standardné nastavi na levou provozni
zénu. VSechny ostatni typy stroju se standardné nastavi
na provozni zénu tvaru U.

Je-li pfepis provozni zény tvaru U zapnuty, provozni
z6éna ma tvar U. Je-li pfepis provozni zény tvaru U
vypnuty, provozni zéna je pouze na levé strané.
Provozni zéna tvaru U umoZzhuje provést upravy vnitfni
Sifrky a délky v informacich a nastaveni vedouciho
stroje.

Celkovou délku provozni zény Ize upravit zménou
hodnot pfedniho okraje provozni zény a zadniho okraje
provozni zény. Vychozi hodnoty jsou nasledujici:

® 25 m (82 ft) pfedni hrana

® 20 m (65,6 ft) zadni hrana

ZIDXK1X,1770627966648-16-09FEB26

Cinnost aplikace Synchronizace stroja
John Deere—ovladany stroj
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Provoz—Synchronizace stroji John Deere

C—Spinace jizdy
D—Poli¢ko Vybrany vedouci stroj

Sledujici stroj — nepripraven

Stav synchronizace stroji John Deere (A) si zachovava
hodnotu Neni pfipraven, dokud se sledujici stroj
nedostane do provozni zény a neni pfipraven ke
sledovani. Barva indikatoru stavu je oranZova.

POZNAMKA: Provozni zéna je zobrazena, kdyz
sledujici stroj a vedouci stroj komunikuji.

Hlavni pfepina¢ (B) aplikace Synchronizace stroju John
Deere musi byt zapnuty, aby aplikace fungovala.

POZNAMKA: Synchronizace strojii John Deere musi
byt aktivovana po kazdém vypnuti/zapnuti
napajeni.

Sledujici stroj — pripraven

JestliZze sledujici stroj a vedouci stroj jsou na misté a
pripraveny do stopy, stav Synchronizace strojii John
Deere se zméni na Pfipraveno. Barva indikatoru stavu
se zméni na zelenou.

Ovladany stroj—najizdéni

Stav synchronizace stroji John Deere se zméni na
Najizdéni, jakmile se ovladany stroj dostane do
provozni zény a dojde ke stisknuti spinace obnoveni
¢innosti AutoTrac. Barva indikatoru stavu se zméni na
modrou.

POZNAMKA: Bilé $ipky a vyznadena zéna zapnuti
vedou uZivatele na optimalni misto pro aktivaci
synchronizace stroju John Deere hned za
vychozim bodem, coZ zvysSuje pohodli zakaznika
a minimalizuje variabilitu pfi najizdéni.

Sledujici stroj — sledovani

Stav synchronizace stroji Machine Sync se zméni na
Sledovani, jakmile sledujici stroj dosahne svého
vychoziho bodu.

Sledujici stroj nyni sleduje vedouci stroj. Jakmile
vedouci stroj zméni smeér nebo rychlost, sledujici stroj
se pfizpUusobi zménam vedouciho stroje.

Vedouci stroj je nyni schopen vyprazdnit zasobnik do
vozidla sledujiciho stroje.

Dle potieby zvolte tlacitka jemnych uprav (C) za ucelem
upravy polohy sledujiciho stroje.

Uroveri naplnéni zasobniku zrna a stav
vyprazdnovaciho Snekového dopravniku se zobrazuji v
policku Vybrany vedouci stroj (D).

Bé&hem operace upravujte pouze rychlost pomoci
ovladace plynu. Zafazeni jiného stupné pfevodovky
béhem operace deaktivuje aplikaci Machine Sync.

Vzhledem k charakteristice automatizace rychlostnich

stupnu traktordl 9R a 6R doporu€ujeme pouzivat tyto
stroje pfi pouziti aplikace Machine Sync na piny plyn.

Chcete-li ji deaktivovat, obsluha traktoru mize otocit
volantem, zvysit nastaveni rychlosti pfevodovky stroje
nebo zastavit stroj.

POZNAMKA: Zajistéte, aby prevodovka sledujiciho
stroje byla nastavena dostatec¢né vysoko, tak aby
sledujici stroj zachytil rychlost vedouciho stroje a
udrZoval ji.

Rezim fizeného provozu

POZNAMKA: Je-li nastaven fizeny reZim provozu, jsou
vypnuty levé a pravé postréeni.

ReZim fizeného provozu je aktivovany v informacich a
nastaveni.

Je-li aktivovany reZim fizeného provozu, sledujici stroj
jede po linii navadéni a jeho rychlost fidi vedouci stroj.
Jestlize vychozi bod neni na linii navadéni, ovladany
stroj jede rovnobézné do vychoziho bodu a zachovava
linii navadéni.

Pfi pouziti reZimu Fizeného provozu zvolte jednou
spina¢ obnoveni Cinnosti AutoTrac™ pro navadéni po
aktivni navadéci linii. Kdyz je ovladany stroj v provozni
z6né, stisknéte spina¢ obnoveni ¢innosti AutoTrac™
znovu za Ucelem synchronizace rychlosti s vedoucim
strojem.

POZNAMKA: Jestlize vedouci stroj a oviddany stroj
sleduji odlisné linie navadéni, oviadany stroj
nemusi jet rovnobézné s vedoucim strojem.

Max. nastavena rychlost pfi automatizaci

POZNAMKA: Maximalni nastavena rychlost
automatizace neni k dispozici pro vSechny stroje.

ZIDXK1X,1770956593734-16-12FEB26
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Provoz—Synchronizace strojii John Deere

Draha zapnuti

PC689868—UN—030CT25

Draha zapnuti

A—Draha zapnuti

Ikona Draha zapnuti se zobrazuje, aby pracovnikim
obsluhy usnadnila vyrovnani s vychozim bodem.
Doporu¢enym postupem je zapnout stroj, kdyz je
vyrovnan s bilou Sipkou. | kdyz k zapnuti mize dojit na
jinych mistech v provozni zéné&, vyrovnani se Sipkou
pred zapnutim synchronizace strojii John Deere zajisti
plynuleji pfechod z najizdéni do sledovani.

ZIDXK1X,1759686490078-16-050CT25
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Provoz—Rizeni prekryti

Rizeni prekryti

Rizeni prekryti automaticky upravi $itku Zaciho valu v
pribéhu pohybu sklizeciho stroje po plochach, které jiz
byly sklizeny. Tato funkce zlepSuje pfesnost dat plochy a
vynosu.

Prejdéte do Rizeni prekryti

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci Rizeni prekryti.

PFi pouziti jinych Zacich vall, které maji velikost 15.2 m
(50 ft) nebo meéng, jsou sekce Zaciho valu automaticky
rozdéleny na oddily po 15.2 cm (6 in). Zaci valy, které
jsou vétsi nez 15.2 m (50 ft), maji 100 oddill
rovnomeérné rozdélenych po celé Sifce zaciho valu.

Rizeni prekryti zajistuje, Ze sklizena plocha neprekrogi
hranice pole nebo vnitfni hranici.

® \/ngjsi hranice — pro pole je mozné definovat pouze
jednu vnéjsi hranici.

® Vnitfni hranice — pro pole je mozné definovat a
pojmenovat vice vnitfnich hranic.

Hranice, prestoze je jejich pouziti volitelné, mohou byt
pFi pouzivani Rizeni prekryti uziteéné. Vnéjsi hranice

muZze napfiklad zajistit, aby do vypoctu vynosu nebyly
zahrnuty plochy mimo pole v pfipadé, Ze sekce Zaciho
valu nebo platformy pfesahne hranici. Podobné vnitini
hranice umoznuje prejizdéni vodniho toku a pomuze

zajistit, aby pfi pfejizdéni byly vSechny sekce vypnuté.

ct47125,1708280038540-16-18FEB24

Ruéni fizeni prekryti

Rucni fizeni pfesahu rozdéluje Zaci val na segmenty
nazyvané skupiny. Zaci valy s fadkovym uspofadanim
maji standardné jednu skupinu na fadek a nelze je
zménit. Zaci valy s platformou je mozné konfigurovat se
2—24 skupinami.

Pracovnik obsluhy maze ru¢né zapinat a vypinat
skupiny individualné tak, aby souhlasily s mistem, kde
plodina vstupuje do zaciho valu. Ruéni fizeni pfesahu je
kompatibilni s automatickym fizenim pfesahu. Ruéni
vypnuti skupiny potlaci vSechny ostatni stavy pro danou
skupinu. Ruéni fizeni pfesahu pomaha zlepSovat
pfesnost dokumentace v podminkach jinych, nez téch,
kdy predchozi pokryti nebo hranice brani plodiné ve
vstupu do specifické ¢asti zaciho valu.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Aktivovat vse
B—Zakazat vse

Zvolte tlacitko Aktivovat vSe (A) za ucelem zapnuti
v8ech skupin.

Zvolte tlacitko Deaktivovat vSe (B) za ucelem vypnuti

vSech skupin.

PC28777—UN—25AUG22
Prepnuti doleva / doprava

POZNAMKA: Prepinéni doleva/doprava se objevi,
pouze pokud je 13 nebo vice skupin.

Displej zobrazuje jen nejvySe 12 tlagitek skupin
najednou. Zvolte pfepnuti doleva/doprava za ucelem
zobrazeni skupin na levé nebo na pravé strané Zaciho
valu. Zvolte tladitko skupiny za ucelem zapnuti nebo
vypnuti individualni skupiny.

Aktivované skupiny jsou zelené. Ru¢né deaktivované
skupiny jsou ¢erné. Skupiny automaticky deaktivované
fizenim pfesahu jsou stfidavé zelené a bilé.

ct47125,1708280038392-16-18FEB24

04K-1



Provoz—Sekcni kontrola

Rizeni sekce

. PC28778—UN—25AUG22
Rizeni sekci John Deere zapina a vypina sekce stroje
nebo naradi automaticky, aby se snizilo pfekryvani a
zlepsilo Fizeni vstupl. Sekéni kontrola vyzaduje tyto
komponenty:

® Pfijimac globalniho navigacniho satelitniho systému
GNSS. (pokud pouzivate pfijima¢ StarFire,
doporucuje se minimalni pfesnost signalu SF2)

e Aktivace fizeni segmentu

® Stroj nebo naradi s fidici jednotkou kompatibilni s
aplikaci Sekéni kontrola (kompatibilitu si Ize ovéfit u
vyrobce fidici jednotky)

Prechod k fsekéni kontrole
1. Zvolte poloZzku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.
3. Zvolte aplikaci Section Control.
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. PC28779—UN—25AUG22
Systém Rizeni sekce automaticky ovlada sekce stroje
nebo naradi pfi vstupu na dfive pokryté oblasti a pfi
jejich opusténi. Sekce jsou vypnuty pfi vstupu do
pokryti, a znovu zapnuty pfi vstupu do oblasti bez
pokryti. Mapa pokryti ukazuje pfedchozi pokryté oblasti
podle zaznamu polohy stroje nebo naradi v poli. Svétle
modré pokryti oznacuje jeden prichod polem. Jakékoli
pfekryti je oznaeno tmavé modrym pokrytim.

Systém Rizeni sekci stanovi, kdy zapnout nebo vypnout
sekci na zakladé téchto podminek:

Poloha GPS

Mapa pokryti

Posuny stroje a naradi

Stav sekce

Nastaveni prekryti

Mechanické zpozdéni

® Hranice poli
® Hranice souvrati

Rizeni sekce vysle zpravu sbérnice CAN Fidici jednotce
stroje nebo nafadi za ucelem zmény stavu sekce.
Sekce se zapne k aplikaci produktu na oblast. Sekce se
vypne, aby nedoslo k opakované aplikaci produktu na
stejnou oblast. Neexistuje zadny limit vzdalenosti
vztahujici se na po&atek €innosti na poli.

DULEZITE: Nékteré obsluhujici osoby spojuji dvé
samostatna pole do jednoho vytvorenim
"premosténi zemé" mezi nimi. Produkt mize
byt v tomto pasu ptldy stale aplikovan, jestlize
je systém Section Control ponechan zapnuty.
Aby nedoslo k neo¢ekavanému pokryti, pfi
transportu mezi poli vzdy vypnéte systém
Rizeni sekci nebo hlavni spinagé.

Presnost fizeni sekci
Na vykonnost fizeni sekci maji vliv nasledujici faktory:

Presnost GPS predchozi mapy pokryti
soucasna presnost GPS,
nastaveni Profily stroju a Profily naradi,

konstantni rychlost a kurz pfi vjezdu a vyjezdu z
plochy pokryti.

Kompatibilita

Rizeni sekce je kompatibilni s nafadim ISOBUS s
certifikaci AEF (Agricultural Industry Electronics
Foundation) a funkcemi TC-SC (fizeni sekci Fidici
jednotky uloh). DalSi informace o konkrétnich strojich
John Deere a o kompatibilité naradi najdete v
poznamkach k verzi displeje G5.

Vice displeji

Rizeni sekci vyzaduje komunikaci Ridici jednotky ukol(i
s fidici jednotkou naradi, pfi¢emz Fidici jednotka ukold
nem(ze béZet na dvou pfipojenych displejich. Stav
fidici jednotky Ukolu Ize zobrazit v nastaveni vice
displeja.

Hlavni spina€ fizeni sekci

dix OFF

PC28780—UN—25AUG22
Hlavni spina¢ fizeni sekci

Stisknutim hlavniho vypinace zapnéte Fizeni sekci.

04L-1



Provoz—Sekcni kontrola

Spina¢ muze byt také umistén v panelu s rychlymi
volbami pomoci aplikace Spravce rozvrzeni.

Hranice

Boundaries

PC28812—UN—20SEP22
Hranice

Vnéjsi hranice

Zaskrtnéte poliCko Vnéjsi za ucCelem pouZiti vnejsich
hranic. Rizeni sekce nafidi vypnuti sekci, které jsou
mimo vnéjsi hranici.

Vnitini hranice

Zaskrtnéte policko Vnitfni za ucelem pouZiti vnitfnich
hranic. Rizeni sekce nafidi vypnuti sekci, které jsou
uvnitf vnitfni hranice.

POZNAMKA: Je-li zrusen vybér obou typt hranice,
fizeni sekci ignoruje hranice a pouZiva k zapinani/
vypinani pouze pfedchozi pokryti.

Spinaé Rizeni souvraté

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Spina¢ Rizeni souvraté a Posun souvraté

Pomoci spinage Rizeni souvraté zapnéte Rizeni
souvraté.

Vyberte posun pro zménu rozmeéru souvrati. Zmény v
posunu souvrati jsou ulozeny do aktualniho pole.

POZNAMKA: Rizeni souvrati vyZaduje zaskrtnuti jedné
nebo obou hranic. Jestlize se zrusi vybér mozZnosti
Vnéjsi a Vnitini, Rizeni souvrati se automaticky
vypne.

Je-li zrusen vybér jednoho typu hranice, Rizeni
souvrati ignoruje vdechny souvraté souvisejici s
danou hranici.

Rucéni sekéni kontrola

Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Rucni sekcni kontrola

Pomoci ru¢niho fizeni segmentll Ize zapinat a vypinat
skupiny segmenttd. Po zvoleni moznosti Ruéni Fizeni
segmentl se aktivuje stranka Rucni fizeni segmentu.

Number of Groups Total Sections 32
[ Enable All @ @Disahlemlj

Corn
(] | 1 [ 00 e o oo

Soy (Primary)

e10 | 16 | vz ] 2327 l 2832 ]

PC28654—UN—29SEP22
Stréanka Rucni fizeni segmentt

A—Pocet skupin
B—Celkem segmentu
C—Aktivovat vse
D—Zakazat vse
E—Skupiny segmentt

® Pocet skupin (A) — pocet skupin, do kterych jsou
segmenty rozdéleny. Tuto hodnotu ur¢i pracovnik
obsluhy.

® Segmentl celkem (B) — poCet segmentd, které maze
naradi pouzivat. Hodnotu urci stroj nebo naradi a
nelze ji zménit.

e Aktivovat vSe (C) — aktivuje vSechny segmenty.

® Deaktivovat v8e (D) — deaktivuje vSechny segmenty.

e Skupiny segmentu (E) — aktivuje nebo deaktivuje
segmenty v ramci skupiny.

ch177nn,1738062318219-16-02FEB25
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Provoz—Sekcni kontrola

Modul stavu segmentu

Modul stavu sekce slouzi ke stanoveni, zda Fizeni sekci
nafidilo u jednotlivych sekci ZAPNUTI nebo VYPNUTI.
Tento modul Ize pfidat na stranku priibé&hu pomoci
aplikace Spravce rozvrzeni. Mozné jsou nasledujici
stavy sekci:

POZNAMKA: Stav sekce se neméni na zakladé
rychlosti seti sekce. Jestlize segmentu dojde osivo,
zobrazuje se zelena, dokud véechny segmenty v
ramci celého hnaciho motoru nehlasi nulovou
davku. Zkontrolujte vysevni mnoZstvi osiva pomoci
aplikace SeedStar.

Sekce aktivovana (nepouziva se)

PC28782—UN—29AUG22
Sekce aktivovana — Seda se zelenym okrajem

® Nastroj seciho stroje nebo vzduchového seciho
stroje je zvednut.

® Spojky seciho stroje nebo vzduchového seciho
stroje jsou VYPNUTY.

® Ze vsech sekci v ramci celého hnaciho motoru je
hlaena nulova davka.

Sekce pracuje

PC28783—UN—29AUG22

Sekce pracuje — plna zelena

e Byl vydan pfikaz k zapnuti sekce.
® Sekce aplikuje produkt nebo osivo.

Segment ma povel k vypnuti (neaplikuje)

F .’i

v A
PC28784—UN—29AUG22
Prikaz k vypnuti sekce — zelené a bilé prouzky

® Sekce lezi mimo stavajici pokryti.
® Hranice poZaduje vypnuti sekce.

e Ridici jednotka davkovani vzduchového seciho
stroje nebo GreenStar je pod minimalni rychlosti
Rizeni segmentu.

® Jizda pfes zénu s nulovym predpisem davky.

Sekce deaktivovana (nepouziva se) (pouze
postfikovac)

PC24037—UN—05APR17
Sekce deaktivovana — plna Seda

e QOvladani sekce je vypnuté.
® Sekce je rucné fizena.

Indexace sekce je zrusena (neprobiha aplikace)

(pouze postfikovac)
-!
PC24038—UN—05APR17

Indexace sekce je zruSena — cela ¢erna

® [ndexace sekce je zrudena fidici jednotkou.

ct47125,1708280101719-16-18FEB24

Nastaveni presaht
K pfesahu dochézi pfi pfejizdéni pfedchoziho pokryti
nebo hranice. Volba rozsahu pfesahu je na obsluze.

Nakonfigurujte nastaveni pfekryti pro zamérné prekryti.
Pomoci ladéni vykonu kompenzujte neiumysina
vynechani a prekryti. DalSi informace naleznete v
napovédé fizeni sekci na displeiji.

100% prekryti + dalSi

Dodate¢né prekryti zajisti, ze pokryti produktu
nepresahne mimo predchozi oblast aplikace, ¢imz se
eliminuji vynechani. DalSi pfekryti zpasobi nadmérnou
aplikaci.

100% presah — minimalizace vynechani

-

| Ns

PC28836—UN—110CT22
100% prekryti — minimalizace vynechani

Minimalizace vynechani zajistuje pokryti produktu az po
predchozi oblast aplikace, ¢imz omezuje vynechani.
Minimalizace vynechani mize vést k nadmérné
aplikaci.

0% pfesah — minimalizace pfesahu

04L-3



Provoz—Sekéni kontrola

PC28835—UN—110CT22
0% presah — minimalizace pfesahu

Minimalizaci pfekryti se zajisti, Ze pokryti produktu
nepfesahne mimo pfedchozi oblast aplikace.
Minimalizace prekryti mize vést k nedostatecné
aplikaci.

Hodnota mezi 0—100 % zajistuje pokryti vyrobku do
predchozi pokryté oblasti na zakladé individualnich
Sifek sekci.

ct47125,1708280101564-16-18FEB24
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Operace — autonomie

Prehled aplikace Autonomie

Autonomy

APY76284—UN—28JUL22
Aplikace Autonomie

Aplikace Autonomie spousti systém autonomie, ktery
umoznuje stroji provadét polni operace bez fyzické
pfitomnosti pracovnika obsluhy na sedadle FidiCe.

POZNAMKA: Dalsi informace najdete v nédvodu
k obsluze autonomie.

Pozadavky na autonomii

POZNAMKA: Dalsi informace o strojich a nafadich
kompatibilnich s autonomii ziskate u svého
prodejce.

Aby aplikace Autonomie fungovala, musi byt k dispozici
nasledujici hardware stroje:

e Konfigurace pfipravenosti pro autonomii/pfipravu

e StarFire 7500 integrovany v traktoru

Aby aplikace Autonomie fungovala, musi byt spinény
nasledujici pozadavky:

® Autonomni licence (dalSi informace ziskate u svého
prodejce)

Licence G5 Advanced

Licence SF-RTK nebo RTK radiopfijimace

TruSet (obdé&lavani)

John Deere Operations Center v kompatibilnim
webovém prohlizeci

® Mobilni aplikace Operations Center na kompatibilnim
zarizeni se systémem Android nebo Apple
aktualizovaném na nejnovéjsi software.

e Schvaleny software pro autonomni provoz

POZNAMKA: Software muZe byt nutné pravidelné
aktualizovat. Pokud systém detekuje zastaralé
Fidici jednotky, zobrazi se na displeji v kabiné
upozornéni Doporucena aktualizace pfi zapnuti
stroje. Pokud fidici jednotky souvisejici s autonomii
nebudou aktualizovany do 7 dnd, upozornéni se
zméni na zpravu VyZadovana aktualizace a
autonomie nebude fungovat, dokud nebudou
aktualizovany vSechny fidici jednotky.

ct47125,1736794444709-16-12FEB26
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Provoz—pristup ke vzdalenému disple

Pristup ke vzdalenému displeji

PC684075—UN—060CT25
Pristup ke vzdalenému displeji

Aplikace pfistupu ke vzdalenému displeji (RDA)
umoznuje pfistup ke vzdalenému displeji i vzdalené
ovladani displeje.

Pristup ke vzdalenému displeji (RDA)

RDA umoznuje vzdalenym uzivatelim zobrazeni
displeje stroje v realném &ase, &imz poskytuje cenné
informace o operacich, aniz by byla nutna fyzicka
pfitomnost.

Vzdalené ovladani displeje (RDC)
RDC jde jesté dale a umoznuje uzivatellm pfimo
komunikovat s displejem—upravu nastaveni,

navigaci na strankach, sledovani aktualizaci
a zjiStovani a odstrafiovani zavad v realném case.

Navigace k pristupu ke vzdalenému displeji (RDA)
1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte kartu Aplikace.

3. Zvolte aplikaci RDA.

Pouziti pristupu ke vzdalenému displeji (RDA)

Ze vzdaleného pocitate nebo mobilniho zafizeni se
pfihlaste k systému JDLink.com nebo MyJohnDeere.
com a vyberte pozadovany stroj. Zahajte relaci pfistupu
ke vzdalenému displeji pro zahgjeni vzdaleného
zobrazeni displeje.

Po navazani spojeni je zobrazeni na displeji pfenasSeno
pres ethernetovy kabel do modelu JDLink. Pomoci
mobilniho pfipojeni jsou informace z modemu JDLink
pfenaSeny do komunikaéni sité John Deere, ktera
umoznuje zobrazit stranku displeje na strance JDLink.
com nebo MyJohnDeere.com.

Diky této funkci Ize ze vzdaleného mista asistovat
obsluze pfi provadéni zmén v displeji, pokud jde o
nastaveni, optimalizaci a odstranovani zavad.

RY24MV1,1760031346047-16-200CT25

Kroky pro spusténi pristupu ke vzdalenému

displeji pro vzdalené ovladani displeje

Pouziti pristupu ke vzdalenému displeji (RDA)

a vzdaleného ovladani displeje (RDC) z mobilniho

zafizeni:

1.Z mobilniho zafizeni oteviete mobilni aplikaci
Operations Center.

5 RDA

PC693496—UN—21NOV25
Tlacitko RDA v mobilni aplikaci Operations Center

2.Spustte relaci pfistupu ke vzdalenému displeji
stisknutim tladitka RDA. Displej v kabiné bude
zvyraznén modfe, coz znadi relaci RDA.

APY80337—UN—10FEB23

Relace zobrazeni

POZNAMKA: Tato ikona se zobrazuje na displeji ve
stavovém fadku a slouzi k oznaceni relace

zobrazeni.

PC582194—UN—30AUG23

Stavovy radek

3.Spustte relaci vzdaleného ovladani displeje zvolenim
prepinace Enable Remote Control (Aktivovat
vzdalené ovladani).

Enable
Remote
Control:

APY80338—UN—10FEB23
Prepinac¢ Aktivovat vzdalené ovladani

4.Prectéte si a potvrdte pfipomenuti ¢innosti
vzdaleného ovladani displeje stisknutim tlacitka
Begin (Zahajit).

Begin

APY80340—UN—10FEB23
Tlacitko Zahajit

Displej v kabiné bude zvyraznén Zluté, coz znadi relaci
vzdaleného ovladani displeje.
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Provoz—opfistup ke vzdalenému displeji

X

APY80341—UN—10FEB23
Relace vzdaleného ovladani displeje

POZNAMKA: Tato ikona se zobrazuje na displeji ve
stavovém fadku a slouZi k oznaceni relace
vzdaleného ovladani displeje.

PC582195—UN—30AUG23

Stavovy radek

POZNAMKA: Pristup do centra diagnostiky bude
béhem relace vzdaleného oviadani displeje
omezen pouze na zobrazeni.

Ukonceni relace:

Pristup ke vzdalenému displeji (RDA) bude ukoncen,
pokud vzdaleny pracovnik obsluhy zvoli tlagitko Ukon&it
relaci (A). Tim bude ukoncen vzdaleny pfistup k displeji
(RDA) a vzdalené ovladani displeje (RDC).

Pokud je aktivni relace RDA, aktivuje se tlacitko Ukoncit

relaci.
r
Remote Display Access i ] n
Wireless Connection Session
Mode
) s '
gnal Strength .'
17 | = I -
MTG View
Duration
Remote User Information 00:15:35
Name: JOHN DOE
Organization: John Deere @End Session |
= g
L .

APY80342R—UN—30AUG23
Uzivatelské rozhrani ukonceni relace

A—Tlacitko Konec relace

ZIDXK1X,1759924147017-16-21NOV25
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Cinnost —Monitorovani kapalin a filtru

Monitorovani kapalin a filtra

PC697598—UN—10FEB26
Ikona monitorovani kapalin a filtr(

Monitorovani kapalin zobrazuje r(izné typy a indikuje
stav kazdé kapaliny.

PFistup k monitorovani kapalin
1.Nabidka

2.Karta Aplikace
3.Monitorovani kapalin

L

PC697599—UN—12FEB26|

OK znamena, Ze hladina kapaliny je v pofadku.

O

PC697600—UN—12FEB26|

PFili§ plna znamena, ze hladina je pfili§ vysoka a doporuCuje se snizit
mnozstvi kapaliny.

®

PC697600—UN—12FEB26

Nizka hodnota znamena, Ze hladina je pfili§ nizk& a doporu€uje se
doplnit kapalinu.

Kompatibilita:

V soucasné dobé je aplikace pro monitorovani kapalin a
filtrG kompatibilni s nasledujicimi platformami stroju:

® Traktory fady 9RX MY25 a novéjsi

® Postfikovace fady 400R MY27 a novéjsi

e Postfikovade fady 600R MY27 a novéjsi

ZIDXK1X,1770013806717-16-02FEB26
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Nastaveni a optimalizace—Navadeéni AutoTrac

Nastaveni kruhové stopy

&

Vzdalenost od stredu

PC20395—UN—08DEC14

Vzdalenost od stiedu otaceni — VVzdalenost od stfedu
kruznice k sou€asné poloze. Vzdalenost se zobrazuje
nejvyse do 1609 m (5280 ft). Po zapnuti se zobrazi
tladitko na mapé navadéni.

ct47125,1708280148254-16-18FEB24

Optimalizace rizeni

Vykon monitoru

Monitor vykonu zobrazuje chybu kurzu a chybu
sledovani. Je navrzen jako pomf(icka pro ladéni
pokrocilych nastaveni systému AutoTrac. Chyba kurzu
ukazuje vztah sméru stroje vzhledem k aktualni stopé.

Chyba sledovani zobrazuje lateralni chybu stroje nebo
posunu vzhledem k aktualni stopé.

Méri¢ chyby kurzu

PC16972—UN—22MAY 13

Chyba kurzu ukazuje vztah sméru stroje vzhledem k
aktualni stopé. Chyba kurzu by méla byt v rozmezi +/-1
stupen.

Jsou-li hodnoty mimo tento rozsah, muze byt tfeba
provést sefizeni.

Méri¢ chyby sledovani

PC16969—UN—22MAY13

Chyba sledovani zobrazuje lateralni chybu stroje nebo
posunu vzhledem k aktualni stop&. Hodnota oblouku
sloupcového grafu se aktualizuje minimalnimi a
maximalnimi zmé&nami chyb kurzu za poslednich 10
sekund.

POZNAMKA: Hodnoty fidici jednotky Fizeni jsou
zaloZeny na ovladacich prvcich Fizeni stroje.

Upravy fizeni vpred

oy

Chyba sledovani

PC16969—UN—22MAY 13

8=,

PC28738—UN—25AUG22
lkona nastaveni vpred rychleji

PC28739—UN—25AUG22

Ikona nastaveni vpred pomaleji

Citlivost linie podle stopy

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na

lateralni chybu.

e \/y8Si nastaveni: Vysledkem je agresivnéjsi reakce
stroje na vyjeti vozidla ze stopy.

o NiZ3i nastaveni: Vysledkem méné agresivni reakce
stroje na vyjeti vozidla ze stopy.

Navedeni do sméru

—
EJ \/_\
PC28740—UN—25AUG22

Vysoké navedeni do sméru

&=

PC28741—UN—25AUG22
Nizké navedeni do sméru

Urcuje vliv miry odchyleni (rychlost otageni stroje) na
vykon sledovani. Vedeni kurzu funguje jako parametr
predpovédi a muze se pouzit k minimalizaci
nadmeérného fizeni. Velké Upravy mohou vést ke
Spatnému vykonu.

e \/y33i nastaveni: vysledkem je agresivnéjSi reakce
na miru odchyleni.

® NizSi nastaveni: vysledkem je méneé agresivni reakce
na miru odchyleni.

Citlivost linie podle kurzu
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Nastaveni a optimalizace—Navadéni AutoTrac

A

PC16972—UN—22MAY13
Chyba sméru jizdy

&,

PC28742—UN—25AUG22
Vysoka citlivost vedeni pfi odchyleni ze sméru jizdy

PC28743—UN—25AUG22

Nizka citlivost vedeni pfi odchyleni ze sméru jizdy
Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na
chyby kurzu.

e \/yS3i nastaveni: Vysledkem je agresivnéjsi reakce
na chybu kurzu stroje.

® NizSi nastaveni: Vysledkem je méné agresivni
reakce na chybu kurzu stroje.

Rychlost odezvy fizeni

.2*
= g
PC28744—UN—25AUG22

Vysoka rychlost odezvy fizeni

B#\/\
PC28745—UN—25AUG22

Nizka rychlost odezvy fizeni

Upravuje rychlost fizeni vozidla pro zachovani vykonu
sledovani. Zvy3eni citlivosti obecné vede k lepSimu
vykonu sledovani.

o \/y33i nastaveni: Vysledkem je lep&i vykon
sledovani, ale mize dojit také k vétsim pohybim kol
nebo nervéznimu chovani.

e NiZ3i nastaveni: Vysledkem je menS$i pohyb kol, ale
muZze dojit také k hor§imu vykonu sledovani.

Urceni citlivosti

LA

Vysoka citlivost najeti

PC28746—UN—25AUG22

&,

‘\.\__‘_‘_

PC28747—UN—25AUG22
Nizka citlivost najeti

Urcuje, jak agresivné stroj najede do stopy. Toto
nastaveni ovliviiuje pouze vykon pfi dosahovani
spravné stopy.

e \/y&3i nastaveni: Vysledkem je agresivni najizdéni
do stopy.

® NizSi nastaveni: Vysledkem je hladsi najizdéni do
stopy.

Citlivost krivky

/""‘“\

L]

Vysoka citlivost krivky

_—
4

Nizka citlivost kfivky

PC28748—UN—25AUG22

PC28749—UN—25AUG22

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na
zakfiveni ve stopé. Toto nastaveni ovliviuje vykon
pouze pfi navadéni v zakfivené stopé.

e \/y$Si nastaveni: Stroj se otaci v mensim poloméru
(prudceji) kolem kfivky.

o NiZ3i nastaveni: Stroj se otaci ve vétsim poloméru
(SirSim) kolem kFivky.

Rizeni naradi

DULEZITE: Méfeni stfedu otaceni naradi je nutné
pro spravné fungovani navadéni naradi. V textu
méreni stfredu otaceni v napovédé na displeji
naleznete pokyny k pfesnému zméreni stfedu
otaceni. Nepresné méreni stiredu otaceni milize
zpusobit pokles vykonu nebo poskozeni naradi.

Citlivost linie podle stopy

‘m
PC28750—UN—25AUG22
Vysoka citlivost linie podle stopy
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Nastaveni a optimalizace—Navadéni AutoTrac

PC28751—UN—25AUG22
Nizka citlivost linie podle stopy

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na
lateralni chybu.

® \/ySSi nastaveni: Vysledkem je agresivnéjsi reakce
stroje na vyjeti naradi ze stopy.

® NizSi nastaveni: Vysledkem je méné agresivni
reakce stroje na vyjeti naradi ze stopy.

Citlivost linie podle kurzu

PC28752—UN—25AUG22
Vysoka citlivost vedeni pri odchyleni ze sméru jizdy

PC28753—UN—25AUG22
Nizka citlivost vedeni pfi odchyleni ze sméru jizdy

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na
chyby kurzu naradi.

e \/y33i nastaveni: Vysledkem je agresivnéjsi reakce
stroje na chybu kurzu néafadi.

o Niz3i nastaveni: Vysledkem je méné agresivni
reakce stroje na chybu kurzu nafadi.

Urcéeni citlivosti

PC28754—UN—25AUG22
Vysoka citlivost najeti

PC28755—UN—25AUG22
Nizka citlivost najeti

Urcuje, jak agresivné vozidlo dosahuje spravné stopy.
Toto nastaveni ovliviiuje pouze vykon pfi dosahovani
spravne stopy.

o \/y33i nastaveni: Vysledkem je agresivni najizdéni
do stopy.

e NiZ3i nastaveni: Vysledkem je hladsi najizdéni do
stopy.

Citlivost kiivky

o

PC28756—UN—25AUG22
Vysoka citlivost kfivky

PC28757—UN—25AUG22
Nizka citlivost kfivky

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na

zakfiveni ve stopé. Toto nastaveni ovliviiuje vykon

pouze pfi navadéni v zakfivené stopé.

e \/yS3i nastaveni: Stroj se ota¢i v mensim poloméru
(prudgeji) kolem kfivky.

® NizSi nastaveni: Stroj se otaci ve vétsSim polomeéru
(8irsim) kolem kfivky.

Citlivost svahu

PC28758—UN—25AUG22
Vysoka citlivost svahu

PC28759—UN—25AUG22
Nizka citlivost svahu
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Nastaveni a optimalizace—Navadéni AutoTrac

POZNAMKA: Toto nastaveni miZe vyZadovat zménu
nastaveni pfi zménach ve stavu pudy.

Urcuje, jak agresivné systém AutoTrac reaguje na
zmény sklonu svahu. Bude-li hodnota pfili§ vysoka,
traktor otoci naradi do svahu. Bude-li hodnota pfilis
nizka, traktor otoCi naradi ze svahu.

e \/y§§i nastaveni: Stroj jede vySe na svahu a
kompenzuje naradi, které je méné nachylné ke
sklouznuti ze svahu.

® Nizsi nastaveni: Stroj jede nize na svahu a
kompenzuje naradi, které je nachylnéjsi ke
sklouznuti ze svahu.

Rychlost reakce svahu

N
~

=

=g

PC28760—UN—25AUG22
Vysoka rychlost reakce svahu

PC28761—UN—25AUG22
Nizka rychlost reakce svahu

Urcuje, jak rychle systém AutoTrac reaguje na zménu
sklonu svahu.

e \/ySSi nastaveni: Vede k rychlejSi reakci na zménu
naklonu.

® NiZ3i nastaveni: Vede k méné rychlé reakci na
zménu naklonu.

ct47125,1708280147900-16-18FEB24

Nastaveni zakiivené stopy

PC9529—UN—270CT06
Viyhlazovani tésné otocky VYP

PC9530—UN—270CT06
Vyhlazovani tésné otocky ZAP

A—Predchozi prejezd

B—Dalsi prejezd—Vyhlazovani tésné otocky vypnuto
C—Dalsi prejezd—Vyhlazovani tésné otocky zapnuto
D—Polomér otocky v zemi

Je-li aktivni volba Hladké tésné otocky, systém
automaticky vyhlazuje dosazenou stopu, ktera se
zacCala zuzovat.

Spousténi nahravani kiivek — adaptivni nahravani
kfivek Ize spustit tfemi zplsoby: Ruéni nahravani, rezim
AutoTrac a rezim pracovniho stavu.

POZNAMKA: V pfipadé potfeby zmény sméru se
doporucuje nahravani zastavit. Nahravani pfi
couvani by mohlo vést ke Spatnému vytvoreni linie
navadéni.

1.Rué€ni zaznam: Nahravani za¢ne az po stisknuti
tlacitka nahravani obsluhou. V tomto rezimu se
nepouzivaji zadné automatické spouste.
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Nastaveni a optimalizace—Navadéni AutoTrac

2.Rezim AutoTrac: Zaznam zacina automaticky, kdyz
je systém AutoTrac aktivni na promitané linii,
a zastavi se pfi deaktivaci systému AutoTrac.
Tlagitko nahravani Ize i v tomto rezimu pouzit k
ruénimu spusténi nebo zastaveni zaznamu.

3.Rezim pracovniho stavu: Nahravani je vazano na
stav ,Zaznam prace®. Kdyz je zapnuta funkce
.Zaznam prace” a prace je aktivné provadéna, spusti
se zaznam adaptivni kfivky. Po vypnuti funkce
»Zaznam prace“ se automaticky zastavi.

Zaznamenané prodlouzeni kiivek AB — prodlouzeni
pfimych linii 1ze pfidat na zaatek a konec drah kfivky
AB. Prodlouzeni jsou generovana pro 90 m (300 ft).
ZAPNUTI tohoto nastaveni nepfida prodlouzeni k dfive
nahranym kfivkdm AB.

POZNAMKA: Mozn4 bude nutné prodlouZeni vypnout,
aby se zabranilo kfizeni linii. Pokud se linie kFiZi,
generovani zbyvajicich linii se nemusi podafit.

PC9905—UN—O05FEBO7

Polomeér

R—Polomér otocky naradi

Naradi v zemi Polomér oto€ky — tato hodnota urcuje
nejmensi polomér oto€eni, s jakym se mlze naradi
otodit, pokud je v zemi.

Vétsi polomér otoCky pro nafadi v zemi pfinasi hladsi
otoCky. Mensi polomér otoCky pro nafadi v zemi pfinasi
tésnéjsi otoCky. Tato hodnota se pouZziva také ve
strojich bez tazeného naradi.

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze polomér otaceni naradi v
zemi je nastaven na dosaZitelnou hodnotu pro
danou velikost pouzitého naradi.

ZIDXK1X,1749562485257-16-25JUN25
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Nastaveni a optimalizace—Sekcéni kontrola

Pokrocilé nastaveni

®

Ikona Nastaveni

PC15305—UN—19MAR13

Zvolte ikonu nastaveni v horni ¢asti aplikace Fizeni
sekci za u€elem konfigurovani pokrocilého nastaveni.

Nepfretrzité obdélavani

Nepfretrzité obdélavani slouzi k udrzeni nastroje
obdélavani v zemi pfi prejizdéni pfedchoziho pokryti. To
se pouziva k tomu, aby nezustaly stopy po
pneumatikach v pfedchozim pokryti. Tato funkce je
dostupna pfi pouzivani nafadi obdélavani s moznosti
fizeni sekci.

Diagnostika mapy

Diagnostika mapy zobrazuje funkci vyhledu fizeni
sekce. Vyhled se zbarvi bile, maji-li sekce pfikaz k
vypnuti, a oranZové, pokud maji pfikaz k zapnuti.

Pro co nejlepsi pfesnost udrzujte konstantni rychlost a
smér, kdyZ vjizdite do pfechodové oblasti, nebo
vyjizdite z pfechodové oblasti, kde fizeni sekci zapina
nebo vypina sekce. Zména rychlosti nebo sméru, kdyz
vyhled kfizuje pfechodovou oblast a kdyz pracovni bod
kfizuje pfechodovou oblast, mize zplsobit nezadouci
mezery nebo pfesahy v pokryti. S vyuzitim diagnostiky
mapy ovéfte, zda okno vyhledu je stabilni, kdyZ stroj
jede konstantni rychlosti a konstantnim smérem.

POZNAMKA: Pri pomalych rychlostech a velice nizkych
Gasech mechanického zpoZdéni se muZe vyhled
velice pribliZit k zelenému pruhu pracovniho bodu
nebo jej prekryt.

ct47125,1708280187177-16-18FEB24

Ladéni vykonu

Ladéni vykonu slouzi ke korekci vynechavani a
prekryvani produktu aplikovaného na poli. Vyuziva
vzdalenosti a rychlost k sefizeni nastaveni
mechanického zpozdéni.

Pfed pokusem o ladéni vykonu zkontrolujte spravnost
nasledujicich faktor(:

® Presnost GPS.
® Nastaveni Profil stroje a Profil naradi.

® obsluha musi pfi vjezdu a vyjezdu z plochy pokryti jet
konstantni rychlosti.

Bé&hem snahy o ladéni vykonu zajistéte nasledujici:

® Jedte stabilni rychlosti béhem otaceni a provadéni
prichodud polem.

e Jedte kolmo k souvrati nebo co mozna nejblize k
Uhlu 90 stupnid.

® Pokud je poZzadovan dodateny pfesah, upravte
nastaveni po dokon&eni ladéni vykonu.

Pokyny pro ladéni vykonu naleznete v napovédé Rizeni
sekci na displeji.

ct47125,1708280187055-16-18FEB24
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ZjiStovani a odstranovani zavad—Displej

Diagnostické centrum

PC28791—UN—29AUG22
Diagnostické centrum

Centrum diagnostiky poskytuje pokrocilé diagnosticke
nastroje pro systémy pfipojené k displeji. Zvolte jednu
ze zalozek pro podrobné informace.

Diagnostika systému

e Zobrazte diagnostické informace pro aplikace stroje,
nafadi a displeje.

Zpravy stroje

® Zobrazte zpravy a informace o stroji.

Diagnostika Fidicich jednotek

® Pristup k diagnostickym adresam, diagnostickym
kédum zavad a k informacim specifickym pro kazdé
pfipojené zafizeni.

Diagnostické kody zavad

® Zobrazte v8echny aktivni nebo uloZzené diagnostické
kédy zavad.

Informace o sbérnici CAN

® Zobrazte diagnostické informace pro kazdou sbérnici
CAN.

Info o sbérnici CCD

® Zobrazte diagnostické informace pro kazdou sbérnici
CCD.

Sit’
® Zobrazeni diagnostickych hodnot modemu JDLink.

Sdileni

® Zobrazeni aplikace Sdileni a diagnostickych
informaci o pfenosu dat.

Informace o ethernetové sbérnici

® Zobrazeni problém( diagnostiky pfipojeni se vSemi
fidicimi jednotkami v ethernetové siti.

Pirechod do centra diagnostiky
1. Zvolte polozku Nabidka.
2. Zvolte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaci Centrum diagnostiky.

Diagnostika systému

Zobrazte diagnostické informace pro aplikace stroje,
naradi a displeje.

V Diagnostickém systému jsou k dispozici tyto
informace:

Hardware displeje

Zobrazte diagnostické udaje procesoru, monitoru nebo
displeje.

Kondice AutoTrac

Zobrazeni diagnostickych udaji ovliviujicich vykon
systému AutoTrac.

Pravodce diagnostikou navadéni

Reseni b&Znych problému se systémem AutoTrac na
strojich kompatibilnich s AT2.

Systémy volby stroje

Vyberte systém stroje pro zobrazeni detailt o systému.
VétSina systému poskytuje nasledujici informace:

Karta Obecné

Karta Obecné indikuje, zda systém ma platna data
validace a slouzi také je komunikaci ostatnich informaci
o stavu systému.

Karta Hodnoty spinact

Karta Hodnoty spinacl indikuje stav detekovanych
spinacu, které systém pouziva k ovladani funkci stroje.

Vzdalené ovladani displeje

Zobrazeni diagnostickych hodnot, zda software, verze
nebo virtualni rozhrani umoziuji pouziti relace
vzdaleného ovladani displeje.

Karta Hodnoty snimace

Karta Hodnoty snimace indikuje hodnoty, které jsou
vykazovany detekovanymi snimaci a které systém
pouziva jako vstupni informace.

Karta Vystupni hodnoty

Karta Vystupni hodnoty indikuje nafizené a skute¢né
vystupni hodnoty pro vybrané systémové vystupy.
Informace o sbérnici CCD

Karta Informace o sbérnici CCD zobrazuje stav
komunikace mezi fidicimi jednotkami po sbérnici CCD.
Sbérnice CCD stroje propojuje fidici jednotky, napfikld
pro motor, hydrauliku a pfevodovku.

o ol

®

A—Zelena kontrolka, normalni rozsah

PC28794—UN—29AUG22
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Zjistovani a odstrariovani zavad—Displej

B—Zluta kontrolka, mimo rozsah

U nékterych hodnot je zobrazen zelena kontrolka nebo
Zluta kontrolka s vykfi¢nikem. Podle konfigurace stroje a
naradi muze byt pfedpokladanou barvou zluta.

® Zelena kontrolka (A) - hodnota v spravném rozsahu.
e Zluta kontrolka (B) — hodnota mimo bé&zny rozsah.

Diagnostika fidicich jednotek

Diagnostika fidici jednotky zobrazuje nasledujici
informace pro kazdou Fidici jednotku pfipojenou na
sbérnici CAN.

Zarizeni

e Kazdé zafizeni v seznamu je oznaceno
identifikacnim ¢&islem zafizeni, adresou CAN a
umisténim v siti CAN.

Kody

e Kody indikuji, zda zafizeni obsahuje diagnostické
kody zavad.

Pocty zprav

® Pocet zprav zobrazuje pocet zprav CAN pfijatych z
fidici jednotky. Pomoci tla€itka vynulovani v dolni
¢asti stranky Ize vynulovat pocet zprav pro vdechny
fidici jednotky.

Symbol informace

® Pokud se verze databaze nactena systémem
neshoduje s verzi hladenou fidici jednotkou, na
strance Seznam fidicich jednotek se zobrazi ikona
oznacujici neshodu. Kliknutim na ikonu ziskate dalsi
informace.

Diagnostics Center o n
LYV All Controllers Sort by: &

Device Status

System Diagnostics »

A__

M 4\ Tractor Ethernet Switch
¥ 0x5 | ACU.001 | Vehicle

Controllers Active

Documentation for Operational
Information Active
0xD2 | DOC.001 | Vehicle

Trouble Codes

CAN Bus Info »| | Documentation for Operational
Information Active
0xD2 | DOC.001 | Implement

Network >
File Server/Printer

0xF8 | IFS.001 | Implement AcE

Ethernet Bus Info »

Vehicle Guidance
0x2A | NAV.001 | Implement

Active

Sharing >

PC702242—UN—12FEB26
Symbol informace

A—Symbol informace

Zobrazovani a fazeni

Zvolte tlagitko vedle poloZky Zobrazit podle pro zménu
zpusobu zobrazeni Fidicich jednotek. K dispozici jsou
tato zobrazeni:

VSechny fidici jednotky

® Zobrazuji se vSechny fidici jednotky pfipojené k
jednotce displeje.

Ridici jednotky sbérnice Ethernet

® Jsou zobrazeny pouze Fidici jednotky s asociovanym
pfipojenim.

Ridici jednotky sbérnice naradi

® Jsou zobrazeny pouze fidici jednotky pfipojené ke
sbérnici CAN naradi.

Ridici jednotky sbérnice stroje

® Jsou zobrazeny pouze fidici jednotky pfipojené ke
sbérnici CAN stroje.

Ridici jednotky s aktivnimi diagnostickymi kédy zévad

® Zobrazuje zafizeni s aktivnimi diagnostickymi kédy
zavad.

Neaktivni fidici jednotky

® Zobrazuje zafizeni, ktera byla aktivni v minulosti, ale
momentalné nejsou aktivni

Kliknéte na tlagitko vedle pole Radit podle a
usporadejte obsah seznamu podle téchto filtr(:

Zarizeni

e Sefadte seznam podle ID zafizeni.

Naposledy vidéno

® Seznam je sefazen podle Fidicich jednotek, které
naposledy komunikovaly s displejem.

Diagnostické informace

K zobrazeni podrobnéjsich informaci vyberte ze
seznamu Fidici jednotku.

POZNAMKA: Po vybéru fidici jednotky se displej
pfepne do reZimu diagnostiky. Diagnosticky reZim
ukoncite zavienim stranky Fidici jednotky.

V zavislosti na typu Fidici jednotky se diagnostické
informace zobrazuji na karté Diagnostické adresy
nebo na karté Hodnoty.

Diagnostické adresy
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Zjistovani a odstrariovani zavad—Displej

DULEZITE: Zména nastaveni diagnostickych adres
muze poskodit fidici jednotku stroje nebo
naradi. Pfi zméné hodnot na adresach dodrzujte
pokyny a dbejte opatrnosti.

Ridici jednotky obsahuji adresy, ve kterych jsou
ukladany hodnoty pro riizna nastaveni. Kazda adresa je
identifikovana Cislem adresy a typem. Adresy dat Ize
pouze zobrazit (napfiklad informace o verzi softwaru),
zatimco vstupni adresy Ize upravovat (napfiklad
nastaveni kalibrace).

Hodnoty

DULEZITE: Zména nastaveni v hodnotach muze
poskodit fidici jednotku stroje nebo naradi. Pri
zméné hodnot na adresach dodrzujte pokyny a
dbejte opatrnosti.

Ridici jednotky obsahuiji hodnoty, na kterych jsou
ukladany hodnoty pro rGzna nastaveni. Kazda hodnota
je identifikovana &islem a nazvem. Vyberte hodnotu k
zobrazeni okna s podrobnostmi o hodnoté. Pokud Ize
hodnotu upravovat, pole hodnoty bude bilé. Pokud je
hodnota jen ke ¢teni, pole hodnoty bude Sedé.

Diagnostické kédy zavad

Zobrazi se aktualni a ulozené kédy pro vybranou fidici
jednotku. Vyberte kéd ze seznamu pro zobrazeni
podrobnosti o kodu.

Informace o fidici jednotce

Aplikace Informace o fidici jednotce zobrazuje
podrobné specifikace a identifikacni Udaje z Fidici
jednotky. Tyto udaje jsou uzite€né pro diagnostiku
ISOBUS.

Diagnostické kody zavad

® ®

A—Tlacitko Obnovit
B—Tlaéitko Vymazani kédua

PC28792—UN—29AUG22

Zalozka Diagnostické kédy zavad zobrazuje vSechny
aktivni i ulozené kody, které byly v systému detekovany.

Zvolte tlaCitko Obnovit (A) pro vymazani a nové nadteni
vSech kodu.

Zvolte tlacitko Vymazat kédy (B) pro odstranéni vSech
kodu z jednotky displeje.

Zobrazovani a razeni

@ ¢ ©
® ©® ©

PC28793—UN—29AUG22
Typy koédd

A—Zastaveni stroje
B—Servisni upozornéni
C—Vystrazna informace

Zvolte tlacitko vedle Zobrazit podle pro zménu
zpuUsobu zobrazeni kédl. K dispozici jsou tato
zobrazeni:

Kod
® Zobrazeni podle "Kédu" vypise vSechny kody na
displeji. U vSech je zobrazen typ kddu (A - C),

podrobnosti, stav a po€et vyskytu. Chcete-li zobrazit
podrobnosti o kddu, vyberte kod v seznamu.

Zarizeni

® Zvolenim Zafizeni dojde ke zobrazeni seznamu
vSech Fidicich jednotek na sbérnici CAN. Budou
zobrazeny identifikacni kéd zafizeni, sit CAN a
pfipadné kody prisluSného zafizeni. Chcete-li
zobrazit stranku kéda zafizeni, vyberte v seznamu
fidici jednotku.

Podrobnosti kodu

-

r —
o 1] Trouble Code: 158.03 () @ @Q
VTI Switched Supply Voltage High

St Inactive Count ¥4

1;ao:l|wo§v«
Switched Supply Voltage High-@

The voltage level of the switched
power is greater than 32.0 v.

LN .
PC15334—UN—09JUL13

Podrobnosti kédu

A—Typ diagnostického kodu zavady
B—Cislo diagnostického kodu zavady
C—ID zafrizeni

D—Sit’ sbérnice CAN

E—Kéd stavu

F—Pocet

G—Diagnosticky kéd zavad

H—Popis diagnostického kédu zavady

Po vybéru diagnostického kdédu zavady se zobrazi
podrobnosti o kodu.
Informace o sbérnici CAN

Zalozka Informace o sbérnici CAN zobrazuje stav
komunikace mezi fidicimi jednotkami po sbérnici CAN.
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Zjistovani a odstrariovani zavad—Displej

Sbérnice CAN vozidla propojuje fidici jednotky napr.
motoru, hydraulické soustavy a pfevodovky. Sbérnice
CANBUS naradi propojuje fidici jednotky jako pfijimac
StarFire, druhy displej ISOBUS a naradi ISOBUS.

© Ol

®

A—Zelena kontrolka, normalni rozsah
B—Zluta kontrolka, mimo rozsah

PC28794—UN—29AUG22

U nékterych hodnot je zobrazen zelena kontrolka nebo
Zluta kontrolka s vykfi¢nikem. Podle konfigurace stroje a
naradi mize byt predpokladanou barvou Zluta.

® Zelena kontrolka (A) - hodnota v spravném rozsahu.
e Zluta kontrolka (B) — hodnota mimo bé&zny rozsah.

Hodnoty sbérnice CAN
Stav sité

Aktivni

e Systém funguje spravné. Kromé jednotky displeje je
ke sbérnici CAN pfipojena a komunikuje minimalné
jedna Fidici jednotka.

Neaktivni

e Jednotka displeje nekomunikuje se zadnou jinou
fidici jednotkou na sbérnici CAN. Pokud je ke
sbérnici CAN pfipojena pouze jednotka displeje,
Celkovy pocet zprav bude nar(istat, ale Stav sité
bude neaktivni.

Celkovy pocet zprav

Celkovy pocet zprav je pocet zprav, vyslanych po
sbérnici CAN. Pokud je stroj v provozu, bude tato
hodnota postupné narustat, protoZze na sbérnici CAN
jsou stale pfenasené zpravy.

Hodnoty vysokého napéti CAN High a nizkého
napéti CAN Low

Spickové napéti je nejvyssi primérné napéti, ke
kterému doslo od posledniho studeného spusténi.
Méfeni napéti se primeéruji za kazdou sekundu.
Spickové hodnoty vysokého a nizkého napéti na
sbérnici CAN jsou bézné v rozsahu 1,8 - 3,3 V.

POZNAMKA: Displej provede studeny start, pokud byl
48 hodin neaktivni, pokud bylo odpojeno jeho
nespinané napajeni nebo pokud prosel 20 teplymi
starty.

Vyuziti sbérnice
Informace jsou po sbérnici CAN pfenaseny v podobé

zprav predavanych mezi fidicimi jednotkami. Sbérnice
CAN nafadi John Deere bézi s pfenosovou rychlosti

250 kbd, coz znamena, Ze pfi pfenosu zprav miize
prepinat napéti 256 000krat za sekundu. To znamena
100% vyuziti sbérnice.

Pokud fidici jednotka, napfiklad nafadi, nepracuje podle
oc¢ekavani, pri¢inou mize byt zatizeni sbérnice 45 %
nebo vy33i. Nékteré Fidici jednotky nemohou vysilat

a pfijimat vSechny potfebné zpravy v disledku velkého
zatizeni sbérnice.

POZNAMKA: Néktera naradi ISOBUS nepracuji pfi
zatiZeni sbérnice prekradujicim 25 %.
Prijimac StarFire zpusobuje pfi své ¢innosti
zatiZeni sbérnice pfiblizné 5—7 %.
Odpojenim naradi nebo pfijimacid GPS muZe dojit
ke sniZeni zatiZzeni sbérnice.

Prenosova rychlost

Pfenosova rychlost indikuje, jak rychle sbérnice pracuje.
Shérnice ISOBUS a sbérnice naradi John Deere pracuiji
s pfenosovou rychlosti 250 kbd. Kazda fidici jednotka,
pfipojena k tomuto systému, musi pracovat s
pfenosovou rychlosti 250 kbd, v opa&ném pfipadé
nebude pracovat spravné.

Stav sbérnice CAN a pocitadla chyb
Jsou mozné Ctyfi stavy sbérnice CAN:

e Aktivni - sbérnice CAN pracuje bez potiZi.
® Pasivni - jsou detekovany pasivni chyby.

e \/ystraha — jsou detekovany vystrazné chyby
sbérnice.

® \/ypnuto - jsou detekovany chyby vypnuti sbérnice.

Pokud dojde k jedné z téchto chyb, jednotka displeje
zaznamena pocet jejich vyskytd.

Pocet pasivnich chyb

® Pokud je hodnota pocitadla vétsi nez nula, fidici
jednotka na sbérnici CAN nepfijala vSechny zpravy.
Je mozné, ze se ztratily dulezité informace.
Nejcastéji k tomu dochazi v disledku vysokého
vyuziti (zatizeni) sbérnice CAN.

Pocitani vystrah sbérnice

® Pokud je hodnota pocitadla vétsi nez nula, fidici
jednotka na sbérnici CAN ma potize.

Pocitani vypnuti sbérnice

® Pokud je hodnota pocitadla vétsi nez nula, fidici
jednotka na sbérnici CAN ma potiZze. Nezachytila
urcity poc€et zprav a nepfijima jiz Zadné dalsi zpravy.
Ztratily se dulezité informace. Nejcastéji k tomu
dochazi v dusledku vysokého vyuziti (zatizeni)
sbérnice CAN.
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Zjistovani a odstrariovani zavad—Displej

Pocet chyb pfekroceni

e Pocet chyb pfeteCeni indikuje, Ze aplikace nebo fidici
jednotky na sbérnici CAN ziskavaji zpravy rychleji,
nez je dokazou zpracovat. Dusledkem jsou
vynechavané zpravy a nespravna cinnost systému.
Nejcastéji k tomu dochazi v dlsledku vysokého
vyuziti (zatizeni) sbérnice CAN.

Sit’

Karta Sit zobrazuje diagnostické udaje modemu
JDLink, sitového pfipojeni a SIM vlastnéné
zdkaznikem.

Model JDLink je jedna z hlavnich souéasti, které
umozniuji pouziti telematickych feSeni John Deere,
napfiklad JDLink, vzdaleny pfistup k nastroji Service
ADVISOR a pfistup ke vzdalenému displeji John Deere
(RDA).

Modem JDLink obsahuje firmware, mobilni modem a
zarizeni SIM. Odesila a pfijima data a zpravy
prostfednictvim mobilnich siti.

RA pro svou funkci vyzaduje nepferusené pfipojeni

k mobilni siti. JDLink nevyZaduje nepferusené pfipojeni
k mobilni siti, protoze modem JDLink je schopen
ukladat data az za 1000 hodin.

Informace o ethernetové sbérnici

Informace o ethernetové sbérnici zobrazuji problémy
diagnostiky pfipojeni se vSemi fidicimi jednotkami
v ethernetové siti.

POZNAMKA: Displej G5 podporuje pouze hardwarové
porty ETH100-1 a ETH100-2.

PoloZky zobrazované v ramci informaci Ethernet Bus:
e Stav spojeni Ethernet — zobrazuje, zda je sit zapnuta
nebo vypnuta.

® [nternetova adresa — zobrazuje pfifazenou nebo
statickou adresu IP, kterou pouzivéa displej.

® \/yslané pakety — poCet paketd vyslanych od zapnuti
displeje.

® Prijaté pakety — poCet paketl pfijatych od zapnuti
displeje.

® Chyba paketu — poCet poskozenych nebo nespravné
naformatovanych paketu pfijatych od zapnuti
displeje.

e Ztrata paketu — pocCet paketl, které byly ztraceny
pfed dosazenim mista urceni.

® Rychlost — rychlost pfipojené sité Ethernet.

® Pocet pfipojenych zarfizeni — pocet Fidicich jednotek
s IP adresami, ktera displej vidi v siti.

® (Odpojeni — pocet odpojeni od zapnuti displeje.

Skryt diagnostické centrum

PC15331—UN—08JUL13

Skryt diagnostické centrum

Po vybéru fidici jednotky se displej pfepne do rezimu
diagnostiky. Zvolte Skryt diagnostické centrum pro
minimalizaci aplikace a navrat na hlavni stranku.
Tlagitko Skryt je uziteCné pro pfistup k dalsi Easti
displeje béhem kalibraéni procedury. Pro navrat na
stejnou stranku diagnostiky zvolte v nabidce aplikaci
Diagnostické centrum.

POZNAMKA: Opusténi displeje v diagnostickém reZimu
se nedoporucuje, protoZe to miZe negativné
ovlivnit vykon.

Zruste diagnosticky rezim zavienim stranky fidicich
jednotek.

ZIDXK1X,1770830382630-16-12FEB26
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Zjistovani a odstrariovani zavad—Displej

Obnoveni systému

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

VIN: TRW8235RL9F123456
PIN: PCG5MUATO0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

A—Obnova kédu PIN

System Recovery (Obnoveni systému) se snazi chranit
a pokud mozno zachovat uzivatelska data. System
Recovery (Obnoveni systému) se aktivuje, pokud
systém detekuje konflikt, ktery by mohl poskodit
pfislusné funkce.

Kdyz displej poprvé pfejde do reZzimu obnovy systému,
na obrazovce se spusti 30sekundovy ¢asovac pro
obnovu systému. Chcete-li v obnové systému
pokraCovat, obratte se na prodejce produkti John
Deere a zadejte kod PIN pro obnovu (A).

Po uplynuti limitu Easovace se displej vrati do
normalniho provozu. Pokud tato obrazovka pfetrvava,

obratte se na prodejce produktt John Deere a zadejte
kéd PIN pro obnovu (A).

ZIDXK1X,1770621032342-16-10FEB26

PC620654—UN—14MAY24
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Zjistovani a odstrannovani zavad—AutoTrac

Zpravy o vypnuti systému AutoTrac

Zpravy pfi vypnuti systému AutoTrac — pokazdé,
kdyz se systém AutoTrac vypne, po dvou ténech se
zobrazi upozornéni s vysvétlenim, pro¢ k vypnuti doslo.
Zobrazuiji se i zpravy, pro€ nebylo mozné systém
AutoTrac zapnout. Zpravy o vypnuti se zobrazi na 7
sekund a poté zmizi.

Zpravy o vypnuti systému AutoTrac
Kaéd Hlaseni
702752.00 Dosud nebylo nic zkontrolovano
702752.01 Detekovan pohyb volantu
702752.02 Rychlost kol pfili§ nizka
702752.03 Nadmérné vysoka pojezdova rychlost
702752.04 Neplatny pfevod
702752.05 Cislo stopy zmé&néno
702752.06 GPS bez dualni frekvence
702752.07 Jednotka SSU obsahuje aktivni kody
702752.08 Posledni pfechod V PORADKU
702752.09 Chybné zpravy GSD
702752.10 Bez systému Parallel Tracking
702752.11 Koédova karta nepfitomna
702752.12 Nadmeérné velka odchylka sméru jizdy
702752.13 Chyba, nadmérné vyboceni z drahy
702752.14 Rozpojeny spina¢ sedadla
702752.15 Teplota oleje je pfili$ nizka
702752.16 TCM neni k dispozici
702752.17 Neplatny aktivaéni kéd
702752.18 Diagnosticky rezim ovladaciho ventilu
702752.19 Vypnout sklizeci jednotku
702752.20 Pfepinac silnice/pole kombajnu zapnuty
702752.21 Napéti neni stabilni
702752.22 AutoTrac aktivni pFili§ dlouho pfi jizdé vzad
702752.23 AutoTrac je aktivni pod dolni prahovou hodnotou
pojezdové rychlosti pfili§ dlouho
702752.24 Prilis velké zakfiveni
702752.25 Stroj nejede smérem dopfedu
702752.26 Vedeni ELX ma nizky signal (zastaveni)
702752.27 Chybné udaje o pfevodovém stupni
702752.28 Chybna data spina¢e obnoveni ¢innosti
702752.29 Neplatna zprava od spinaci skFinky
702752.30 Spina¢ AutoTrac / navadéni v fadku samojizdné
sklizeci fezacky vypnuty
702752.31 Spina¢ rychlého vypnuti SPFH zapnuty
702752.32 Systém AutoTrac neaktivovan
702752.33 Ziskavani trasy
702752.34 Sledovani v linii
702752.35 Neznamy smér
702752.36 Prechod na GPS pfilis velky
702752.37 Mimo fadek
702752.38 Dobéh snimace vyprsel
702752.39 Chybna sekvence zprav
702752.40 Stroj nemuze dosahnout pfikdzaného zakfiveni
stopy

702752.41 Rychlost stroje GPS neodpovida rychlosti kol
stroje

702752.42 Neshoda stavajiciho zakfiveni

702752.43 Stroj je zaparkovany

702752.44 Yypr§el Casovy limit zpravy prikazt pomocného
fizeni

702752.45 y’ypré'el Casovy limit zpravy o stavu pomocného
fizeni

702752.46 Chybna data ze spinace sedadla

702752.47 Chybna data VIN

702752.48 Chyba dat rozvoru naprav

702752.49 Vyprsel ¢asovy limit informaéni zpravy TCM

702752.50 VyprSel ¢asovy limit zpravy automatického rezimu
stroje

702752.51 Vyprsel ¢asovy limit zpravy poodjeti a miry
odchyleni stroje

702752.52 VyprSel Easovy limit zpravy o rychlosti a sméru na
zakladé pohybu kol

702752.53 Data stopy vyprsela

702752.54 Neznama chyba Fidici jednotky Fizeni

702752.55 Teplota AutoTrac Universal mimo rozsah

702752.56 AutoTrac aktivni pfili§ dlouho pfi Fizeni ¢tyf kol

702752.57 Stroj je v krabim fizeni

702752.58 Autorizace nepovolena

702752.62 Rezervovano

702752.63 Neprovadét zadnou Cinnost

ct47125,1708283950104-16-18FEB24

Zjistovani a odstranovani zavad

POZNAMKA: Ridici jednotka AutoTrac je vyladéna tak,
aby fungovala uspésné ve vétsiné podminek na
poli pfi pouZiti rdznych naradi. Pro podminky
vymykajici se normalu jsme v3ak pfipravili
pokrocilé nastaveni, kde muze obsluha vyladit
systémy pro konkrétni podminky a naradi. Pred
pouZitim krokl uvedenych v dal$im scénari je
vhodné pokusit se o sefizeni citlivosti Fizeni.

Pfed ladénim zkontrolujte a opravte dalSi problémy.
Provedte nezbytné mechanické kontroly a kalibrace na
pridruzeném stroji. Pokud tento krok neprovedete,
mohou se projevit chyby stroje a obsluha ztrati zbyte¢né
Cas ladénim systému, ktery nelze vyladit.

Nadmeérny pohyb kol: Celkovy vykon systému
AutoTrac je pfijatelny, av8ak kola se rychle otaceji
dopfedu a dozadu.

Agresivni "esi¢kovani": Pfi pohledu pfed Celo stroje je
vidét trvaly pohyb zpét a dopfedu. Je sledovan pohyb,
ale chyba vybogeni ze stopy uvedena na displeji
(vzdalenost mimo linii A-B) je €asto relativné mala.

Pomaly pohyb "esic¢kovani": Vykon systému
AutoTrac se zda byt znacné pomaly, kdyz se snazi
zUstat v linii a pomalu putuje ze strany na stranu.

Pomalé navadéni na linii: Pfi najiZdéni do linie se
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Zjistovani a odstrafiovani zavad—AutoTrac

systém AutoTrac jevi jako pomaly. Traktor dlouho
zUstava na jedné strané linie, nez se dostane na linii.

Agresivni navadéni na linii: Systém AutoTrac mine
najezd do linie a i nadale nadmérné kompenzuje prabéh
najizdéni. Vysledkem je vysoka frekvence a husty
vzorec ve tvaru pismene S b&hem najizdéni.

Sledovani mimo kfivku: V rezimu zakfivené stopy je
systém AutoTrac pomaly, vysledkem jsou pomalé
vykyvy kolem pozadované linie. Tato linie ¢asto sleduje
vnéjsi stranu pozadované drahy.

Sledovani uvnitf kiivky: Systém AutoTrac provadi
rychlé a velmi €asté korekce v reZimu zakfivené stopy a
vysledkem je Casty vykyvny pohyb nebo sledovani
vnitini ¢asti pozadované drahy.

POZNAMKA: Zputisoby zjistovani a odstrariovani zévad
viz soubory napovédy na displeji.

Obecné pokyny pro ladéni
Doporuceni pro sefizeni:

e Citlivost fizeni: Pfed provedenim dalSich nastaveni
nastavte na hodnotu 70. Provedte Upravu v krocich
po 10.

® Sledovani citlivosti linie: Provedte Upravu v krocich
po 20.

e Kurz citlivosti linie: Provedte upravu v krocich po 10.
® \edeni kurzu: Provedte Upravu v krocich po 10.

® Rychlost odezvy fizeni: Provedte Upravu v krocich
po 10.

e Citlivost najeti: Provedte Upravu v krocich po 20.
e Citlivost kfivky: Provedte Upravu v krocich po 20.

Jedna hodnota souc€asné: Zkuste upravit nastaveni za
podminek problémového pole s aktivnim systémem
AutoTrac, vyuZijte nasledujici kroky:

1.Zaénéte vychozim nastavenim od vyrobce. Hodnota
citlivosti fizeni je v korelaci s hodnotou na karté
pohledu Navadéni. Zkuste pro toto nastaveni pouzit
hodnotu podobnou provoznim podminkam (70 pro
beton, 100 pro vétSinu podminek a 120 pro mékkou
pudu). Toto €islo mlze presto vyzadovat Upravu nad
ramec navrhovaného nastaveni.

2.S aktivnim systémem AutoTrac v problémovych
podminkach (napfiklad nastaveni rychlosti, pudy a
pneumatik) zvyste/snizte Citlivost vedeni, odchyleni
ze sméru jizdy o faktor 10.

3.Jestlize zména kurzu citlivosti linie nepfinasi ucinek,
pokud jde o dany problém, resetujte parametr kurzu
citlivosti linie. ZvySte nebo snizte navedeni do sméru
stejnym zplsobem jako v pfedchozim kroku.

4.Pokud zadny z vySe uvedenych krok nefunguje,
resetujte vedeni kurzu a zvyste nebo snizte rychlost
odezvy Fizeni podobnym zpUsobem jako v
pfedchozich krocich.

Kombinace nastaveni: Jestlize vySe uvedeny postup
nepfinesl uspokojivy vykon a jestlize jste jiz dobfe
obeznameni s tim, jak jednotlivé parametry méni vykon
systému AutoTrac (jak je podrobné uvedeno v
predchozim kroku), vyzkouSejte rlizné kombinace
parametrd pfi aktivnim systému AutoTrac.

Priivodce diagnostikou navadéni

Select Iisue
AutoTrac Health

Please select the AutoTrac™ [ssue you are
experiencing.

Guidance %

Dlagnostics Wizard

3 Poar Track Acquisition

() Wide or Marrew Guess Rows Pass to Pass
(0 Track Oscillation [S-ingh

@) Excessive Wheel Motion

Note: Select "Next” to continue.

PC689866—UN—26SEP25
Karta Privodce diagnostikou navadéni

Pravodce diagnostikou navadéni umozruje krok za
krokem fesit b&Zné problémy s navadénim.

POZNAMKA: Priivodce diagnostikou navéadéni je
k dispozici pouze pro stroje s konfiguraci systému
AutoTrac AT2. Tyto informace jsou k dispozici na
strance Kondice AutoTrac v Casti Systém AutoTrac
- ReZim AutoTrac.

Zvolte pfepinal odpovidajici problému, se kterym se
potykate:

e Spatné najizdéni do stopy - stroj bud zistava dlouho
mimo jednu stranu drahy, nez se srovna, nebo drahu
pfekraCuje a b&€hem navadéni se stéle
pfekompenzovava.

o Siroké/uzké odhadované fadky mezi prejezdy — mezi
prejezdy jsou nestejné rozestupy, ale rozestupy
zUstavaji nespravné po cely prejezd, coz ma za
nasledek konstantni posun po cely pfejezd.

e EsiCkovani — pfi pohledu pfes pfedni ¢ast stroje je
vidét neustaly pohyb sem a tam.

® Nadmérny pohyb kol — celkovy vykon systému
AutoTrac je pfijatelny, ale kola se rychle pohybuiji
sem a tam.

ct47125,1705350329386-16-03MAR26
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Zjist'ovani a odstranovani zavad—Autotrack (AutoTrac™) - automatické otaceni

Zjistovani a odstrafiovani zavad s aktivnim
navadénim naradi

John Deere Active Implement Guidance

Aby nedochazelo k fizeni nafadi b&hem koncovych
otoCek pfi spusténém aktivnim navadéni naradi a
automatizaci oto€eni AutoTrac, upravte nasledujici
nastaveni:

Sdruzena jednotka Fizeni naradi 1100 (UCC1)

AutoTrac Only -~
w

AT + Imp Work State

@—

A—Pracovni stav AT + Imp

PC27869—UN—28FEB20

1. Vyberte sdruZenou jednotku Fizeni naradi 1100 v
aplikaci ISOBUS VT.

2. Stisknéte bud tlacitko nastaveni fizeni naradi, nebo
nastaveni posunu naradi.

3. V rozbalovaci nabidce vyberte moznost "AT +
Pracovni stav nafadi" (A) v ramci nastaveni
Pozadavek na zapojeni.

Sdruzena jednotka Fizeni naradi 1100 (UCC2 v.c.
PCXL01C201000-)

Row Entry
Resume Switch Behavior
Engage All a | Engages both machine guidance and implement
W | automation with one press,
Row Entry Mode
RowSense ¢ Initial operating mode when first engaged

Auto switch to RowSense
v Use performance tuning to adjust ransition threshold,

Use to prevent steering while implement is raised,

3‘ ; Disengage steering when work recording off

Coverage o Signal State
b

CAN 0

Row Exit
Stay On

Active Implement Guidance will stay on and track the current guidance line even
il AutoTrac wpages, until the selected track number changes.

a

[
PC28809—UN—20SEP22

A—Zaskrtavaci policko Deaktivovat Fizeni

1. Vyberte sdruzenou jednotku fizeni nafadi 1100 v
aplikaci ISOBUS VT.

2. Stisknéte tlacitko Aktivni navadéni naradi.

3. Zvolte Moznosti automatizace na karté Nastaveni.

4. Zruste za8krtnuti poli¢ka "Vypnout Fizeni, pokud je
zaznam prace vypnuty" (A).

ct47125,1705351301467-16-24SEP25
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Zjistovani a odstranovani zavad — Ethernet

Ethernet
Diagnostics Center @ n
A [ | l Cable Health ‘ >
CAN Bus Info >
ETH100-1
Network >
Ethernet Bus Info ETH100-2
Sharing >

[ Signal Quality Test ]

‘ [ Cable Test ]

PC702240—UN—12FEB26
Stav kabelu

PFistup k testim sité Ethernet: Centrum diagnostiky —
Informace o ethernetové sbérnici » Stav kabelu
(karta)~ Vyberte port. K dispozici jsou dva testy sité
Ethernet:

e Test kabelu — zvolte pro spusténi diagnostického
testu kabelu.

® Test kvality signalu — zvolte pro spusténi testu kvality
ethernetového signalu.

Test kabelového pripojeni

ETH100-1 Cable Connectivity Test @ E

@ Connectivity Test Complete
Ethernet Cable Damaged, Repair

Required

Cross Check Result
Open Circuit

Results Located On The Right Estimated Cable Length

0m

PC702241—UN—12FEB26
Test kabelového pripojeni

POZNAMKA: Provedeni tohoto testu miZe zptisobit
kratkodobou ztratu komunikace vice zarizeni. Nez
budete pokracovat, ujistéte se, Ze je stroj
zastaveny, v bezpeéném stavu a neprovadi aktivni
praci.

POZNAMKA: Tladitko Start je deaktivovano, kdyZ? se
stroj pohybuje.

e Vysledek kiiZové kontroly — zobrazuje vysledek testu
pfipojeni kabelu.

Test displeje Popisny vyznam

Test probiha Test pravé probiha.

Ethernetovy kabel je v pofadku | Test nezjistil zadné zavady.

Poskozeny ethernetovy kabel,
nutna oprava

Test zjistil, Ze par vodicu je
preruseny.

Test zjistil, Ze par vodicu je
zkratovan.

Test zjistil, Ze mezi dvéma pary
vodicu je
zkrat.

Zavada vnitfniho spinace Vnitfni hardware vykazal
poruchu, zjis§tén problém se

Stenim/zapisem.

Test je dokoncéen Test je skonceny.

® Odhadovana délka kabelu — zobrazuje odhadovanou
délku testovaného ethernetového kabelu.

Test kvality signalu

ETH100-1 Signal Quality (2) xd
| CumentSignalQualty

Signal Quality Index

01-26-2026
12:36 PM

Cable Not Connected

Power Cycle Minimum Signal Quality Cable Not Connected

Power Cycle Maximum Signal Quality 011;;2‘,0,66 Cable Not Connected

Minimum Signal Quality Since Reset Cable Not Connected

01-26-2026
12:36 PM
01-26-2026

12:36 PM Cable Not Connected

Maximum Signal Quality Since Reset

Reset Signal Quality History  Last Reset:

i
PC702239—UN—12FEB26
Test kvality signalu

Polozky dostupné na strance Kvalita signalu:

Vyska hladiny Zobrazeny text Rozsah
0 Velmi $patné 0-2
1 Spatné 3-5
2 V poradku 6-8
3 Velmi dobré 9-11
4 Vynikajici 12-15
5 Kabel neni pfipojen Nepouziva se

ZIDXK1X,1770705010531-16-04MAR26
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Udrzba—Kalibrace

Udrzba a kalibrace

&

PC28795—UN—29AUG22
Udrzba a kalibrace

Aplikace Udrzba a kalibrace umozZfiuje obsluze nastavit
intervaly udrzby a provadét kalibrace soucasti stroje.
Prechod do aplikace Udrzba a kalibrace

1. Zvolte polozku Nabidka.

2. Zvolte zalozku Nastaveni traktoru.

3. Zvolte aplikaci Udrzba a kalibrace.

ct47125,1708284386704-16-18FEB24

Servisni kontroly

POZNAMKA: Dostupnost funkce Servisni kontroly
zavisi na zakoupeném provedeni.

Servisni kontroly provadéijte se strojem na rovném
povrchu a vypnutym motorem. Aby byly hodnoty
presné, pockejte po vypnuti motoru pfed kontrolou
hladiny kapalin alespori 40 minut.

Kontrolka indikuje stav bodu servisni kontroly stroje.

® Zelena kontrolka - spravna vyska hladiny
e Cervena kontrolka - pFili§ vysoka nebo nizka hladina

K dispozici jsou tyto kontrolni body:

2® &

®

PC17385—UN—15MAY14
A—Hladina motorového oleje
B—HIladina chladici kapaliny motoru

e \/ySka motorového oleje (A)
® VySka hladiny chladici kapaliny motoru (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-16-07APR17

Intervaly udrzby

Intervaly udrzby upominaji, Zze je potfeba provést
pravidelnou udrzbu stroje.

Zvolte tlagitko Pfidat interval udrzby pro vytvoreni

nového intervalu udrzby. Mize byt pfidan neomezeny
pocet interval( udrzby.

Po vytvofeni je interval udrzby pfidan na seznam a
zobrazen s nazvem, uplynulou dobou a délkou
intervalu.

e Ridi¢ zvoli nadzev pro oznadeni pfislugného intervalu
udrzby.

® Uplynulé hodiny indikuji poget hodin od posledniho
vynulovani intervalu udrzby.

® Interval je poCet hodin mezi jednotlivymi udrzbami.

Intervaly jsou sefazeny od nejkratSi po nejdelSi dobu.
Déle jsou sefazeno podle nazvu v abecednim pofadi s
prioritou Ciselného oznaceni.

Dvacet hodin pfed naplanovanym ¢asem servisniho
intervalu informuje systém operatora, zZe stroj bude brzy
vyzadovat servis. Po potvrzeni zpravy bude systém
informovat fidiCe, Ze stroj bude brzy vyzadovat servis,
pfi kazdém spusténi, az do vynulovani servisniho
intervalu.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-16-23DEC15

Kalibrace

Pomoci této aplikace provadite kalibraci prokluzu kol a
radarového zafizeni.

Kalibrace radaru

Y

Kalibrace radaru

PC23946—UN—22MAR17

Radarové zafizeni musi byt kalibrovano pfi prvni
instalaci do stroje nebo v pfipadé, ze vznikl rozdil mezi
rychlosti od radarového zafizeni a skute€nou rychlosti
pojezdu pfi praci s nezatiZzenym strojem na pevném
povrchu.

POZNAMKA: Za vétrnych podminek nebo se
zvednutymi pohybujicimi se pfedméty (napfiklad
listy nebo kaminky) miZzZe byt rychlost radarového
zafizeni nepfesna.

Kalibrace prokluzu kol

&6

PC23947—UN—22MAR17
Kalibrace prokluzu kol

Pokud existuje rozdil mezi pojezdovou rychlosti od
radarového zafizeni a od pojezdovych kol, provedte
kalibraci prokluzu kol pfi praci s nezatizenym strojem na
pevném povrchu.

07A-1



Udrzba—Kalibrace

Kalibraci stroje provadéjte pfi jizdé bez nakladu po
tvrdém, suchém, Cistém a rovném povrchu.

POZNAMKA: Kalibrace prokluzu kol je dostupna, pouze
pokud je pfipojené a zkalibrované radarové
zafizeni.

Pred provadénim kalibrace prokluzu kol se

presvédcte, Ze je rychlost radarového zafizeni
presna.

ct47125,1708284386858-16-18FEB24
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Udrzba—Servis

Cisténi displeje
DULEZITE: Obrazovku displeje vzdy &istéte pi

vypnutém napajeni. Pfi ¢iSténi obrazovky za
provozu muze dojit k neamysiné volbé tlacitka.

Chcete-li vygistit displej, vypnéte pfistroj a otfete
obrazovku mékkym hadfikem, na ktery nastfikate Cistici
prostfedek bez obsahu €pavku, napfiklad Cisti€ na sklo
nebo viceucelovy Cisti€ John Deere.

DX,PC,CLEAN,DISP-16-210CT16

Obnoveni tovarnich dat

PC20398—UN—09DEC14

Nastaveni Spravce souborti

Zvolte Nastaveni v horni ¢asti aplikace Spravce
soubord a oteviete Resetovani dat z vyroby.

Pfi pfenosu displeje mezi uzivateli provedte reset dat na
tovarni nastaveni. Proces odstrani z displeje vSechna
uZivatelskd data a je nevratny. UZivatelska data zahrnuji
data nastaveni a dokumentace, informace o navadéni,
souhrny a vlastni rozvrzeni stranek provozu. Licence,
nastaveni jazyka a regionalni nastaveni se neresetuji.
Po obnoveni tovarniho nastaveni je vyZzadovan restart.

Obnoveni tovarnich dat je nutné provést na displeji
CommandCenter G5 pred prodejem stroje.

Obnoveni tovarnich dat je nutné provést na
univerzalnim displeji G5 pfed prodejem stroje.

1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

PC28961—UN—24APR23

2. Zvolte kartu Systém.

Machine Settings »

Applications a

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Karta Systém

3. Zvolte Spravce souboru.

PC28785—UN—29AUG22
Spravce soubort

4. Zvolte Nastaveni.

Nastaveni

PC28970—UN—24APR23

5. Zvolte kartu Nastaveni.

4 Settings

PC29090—UN—08MAY23
Karta Nastaveni

6. Zvolte moznost Zahajit reset na tovarni nastaveni.

i B’

Begin Factory Reset
L J

PC29091—UN—08MAY23
7. Postupujte podle pokynl na obrazovce.

ch177nn,1660729958790-16-150CT25
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