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Sissejuhatus

Eessona
Taname, et ostsite John Deere’i toote.

LUGEGE KAESOLEV KASUTUSJUHEND
tahelepanelikult 1abi, et dppida seadet digesti kasutama
ja hooldama. Selle tegematajatmise tagajarjeks voib
olla enese vigastamine vdi seadme kahjustamine. See
kasutusjuhend ning ohutusmargid seadmel véivad olla
saadaval ka muudes keeltes. Tellimiseks kiilastage
aadressi www.techpubs.deere.com (pdllumajandus ja
vaiketehnika / JDPS) vdi www.johndeeretechinfo.com
(ehitus ja metsandus) vdi p6orduge ettevotte John
Deere edasimiiija poole.

SEDA KASUTUSJUHENDIT TULEB lugeda teie
seadme lahutamatuks osaks ning see peab olema
seadmega kaasas, kui te selle edasi muiite.

MOODUD on selles juhendis antud nii
meetermdddustikus kui ka USA-s kasutusel olevas
mdddustikus. Kasutage ainult sobivaid varuosi ja
kinnitusdetaile. Meeter- ja tollm&&dustikus
kinnitusdetailid vdivad vajada erinevaid meeter- voi
tollmdddustikus mutrivotmeid.

PAREM JA VASAK kiilg lahtuvad masina vdi td6seadise
edasiliikumise suunast.

KIRJUTAGE TOOTE IDENTIFIKATSIOONINUMBRID
(P.I.N.) kasutusjuhendisse. Markige kdik numbrid
tapselt Ules, et seadme varguse korral selle otsimist
lintsustada. Neid numbreid on vaja ka John Deere’i
edasimudjal, kui tellite varuosasid. Hoidke
identifikatsiooninumbrite varukoopiat masinast ja
seadmest eemal.

GARANTII on osa John Deere’i klienditoest neile, kes
kasutavad ja hooldavad masinat selles juhendis
esitatud nduete jargi. Garantiitingimused on selgitatud
garantiitunnistuses vdi teatises, mille pidite saama
edasimudjalt.

See garantii kindlustab, et John Deere toetab oma
tooteid defektide iimnemisel garantiiperioodi jooksul.
Moningatel juhtudel pakub John Deere ka taiendusi
pdllul, tihti kliendi jaoks tasuta ja seda isegi siis, kui
toote garantiiperiood on I6ppenud. Kui masinat on

Kaubamargid

kasutatud valesti voi seda on jdudluse muutmiseks
tehase tehnilistes andmetes esitatud vaartusi uletades
muudetud, kaotab garantii kehtivuse ja vbidakse keelata
modifikatsioonide lisamine.

Kui te ei ole selle seadme esimene omanik, siis on teie
enda huvides teatada seerianumber John Deere'i

esindajale. See hdlbustab teie teavitamist John Deere’i
tooteuuendustest ja muudest asjakohastest teemadest.

DX,IFC,PRE-21-24SEP25

John Deere on teie teenistuses

TS201—UN—15APR13
Kliendirahulolu on ettevétte John Deere jaoks tahtis.

Meie edasimululjad putavad pakkuda teile varuosi ja
teenindust kiiresti ning tdhusalt.

* Hoolduse ja teeninduse varuosad teie seadmete
toetamiseks.

* Koolitatud hooldustehnikud ning vajalikud diagnostika-
ja remonditodriistad teie seadmete hooldamiseks.

- Saadaval on ettevotte John Deere varuosad,
remonditeenused ning hooldus- vo6i remonditeave.
Lisateabe saamiseks kiilastage veebilehte deere.
com voi deere.ca.

DX,IFC,JDS-21-30SEP25

Kaubamirgid

AutoTrac™

Ettevotte Deere & Company kaubamark

CommandCenter™

Ettevotte Deere & Company kaubamark

FurrowVision™

Ettevotte Deere & Company kaubamark

GreenStar™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
iGrade™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
iPad™ Apple’i kaubamark

iTEC™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
JDLink™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
John Deere Ettevotte Deere & Company kaubamark
RowSense™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
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SeedStar™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
Service ADVISOR™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
StarFire™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
Voyager® Ettevotte ASA Electronics kaubamark

ch177nn,1658757772656-21-23MAY25

Ekraani kasutamine ja kokkupuuted

TAHTIS: Arge kasutage John Deere G5e
CommandCenter™-i ekraani puhastamiseks
survepesu, samuti arge kastke seda vette.

Ettevotte John Deere G5e CommandCenter™-
ekraanid ning nende pistmikud, kui need Ghendatud voi
sisestatud, on IP65 kategooria jargi vee- ja tolmukindlad
ja taluvad tavalisi pollumajanduses esinevaid tingimusi.
Ekraani vdib kasutada avatud vdi suletud kabiinis.
Valtige darmuslikke olukordi, naiteks survepesu voi
vette kastmist. Et valtida pikaajalist iimastikuolude katte
jaamist, eemaldage ekraan masinast, kui te seda ei
kasuta.

ch177nn,1676275764495-21-04MAR25

Ettevotte John Deere tehniliste juhendite
pood

Kaesolev dokument ei pruugi taielikult kajastada toote
funktsionaalsust vdimalike muudatuste tegemise tottu
parast dokumendi triikkimist. Enne kasutamist lugege
uusimat kasutusjuhendit. Kasutusjuhendi koopia saate
edasimutjalt vdi aadressilt techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-21-04AUG25

Elektrooniline kasutusjuhend

Ekraani G5 kasutusjuhend asub ekraani abikeskuse
rakenduses. Vaadake ekraani tutvustuse jaotises olevat
elektroonilist spikrit.

AL70325,000063C-21-04MAR25

Tarkvarauuenduste allalaadimine

Veenduge, et ekraanis on uusim tarkvara.
Tarkvarauuendused on allalaadimiseks:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-21-17JUN14
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Ohutus

Tundke ohutusteavet

Ohutusjuhiste jargimine

T81389—UN—28JUN13

See on hoiatusmark. Olge selle margi nagemisel valvas,
et valtida voéimalikke kehavigastusi.

Jargige soovituslikke ettevaatusabindusid ja ohutuid
kasutamistavasid.

DX,ALERT-21-030CT22

Signaalsonadest arusaamine

A OHT

A ETTEVAATUST
A TAHELEPANU

TS187—21—30SEP88
OHT; signaalsdna OHT tahistab ohtlikku olukorda, mis
vOib mittevaltimisel pdhjustada surma vdi raskeid
kehavigastusi.

HOIATUS; signaalséna HOIATUS tahistab ohtlikku
olukorda, mis vdib mittevaltimisel pdhjustada surma voi
raskeid kehavigastusi.

ETTEVAATUST,; signaalsdna ETTEVAATUST tahistab
ohtlikku olukorda, mis vdib mittevaltimisel pdhjustada
kergeid voi keskmise raskusega kehavigastusi.
ETTEVAATUST vdib lisaks kasutada hoiatusena ohtlike
votete eest, mis voivad pdhjustada isikukahju.

Signaalsénu (OHT, HOIATUS vdi ETTEVAATUST)
kasutatakse koos hoiatusmarkidega. OHT tahistab
kdige tésisemaid ohtusid. Hoiatussildid OHT v&i
HOIATUS asuvad spetsiifiliste ohukohtade Iaheduses.
Hoiatussildid ETTEVAATUST sisaldavad uldisi
ettevaatusabindusid. ETTEVAATUST osutab
kdesolevas juhendis ka ohutusjuhistele.

DX,SIGNAL-21-050CT16

TS201—UN—15APR13
Lugege hoolikalt kdiki kdesolevas juhendis sisalduvaid
ohutusjuhiseid, samuti kdiki masinal olevaid
hoiatussilte. Hoidke hoiatussildid heas seisukorras.
Asendage puuduvad ohutusmargid vdi kahjustada
saanud ohutusmargid. Veenduge, et praegused
hoiatussildid saaks kantud ka masina uutele
komponentidele ja varuosadele. Varuhoiatussilte saab
John Deere'i esindajalt.

Teistelt tarnijatelt saadud varuosade ja komponentide
kohta vdib olla tdiendavat ohutusteavet, mida ei ole
antud kasutusjuhendis valja toodud.

Oppige, kuidas masinat kaitada ning juhtimisseadmeid
oigesti kasutada. Arge lubage kellelgi sellega td6tada
ilma eelneva juhendamiseta.

Hoidke masin tddkorras. Lubamatud muudatused
masina juures voivad kahjustada selle t66d ja/voi
ohutust ning mdjutada masina kasutusiga.

Kui te ei mdista selle juhendi mis tahes osa ning vajate
abi, votke Ghendust kohaliku John Deere'i
edasimuujaga.

DX,READ-21-01AUG22

02A-1



Ohutus

Hooldage ohutult

TS218—UN—23AUG88
Enne t60 alustamist tutvuge vastava
hooldusprotseduuriga. Hoidke hoolduse ajal ala puhas
ja kuiv.

Arge kunagi hooldage, maérige ega seadistage masinat
selle liikumise ajal. Hoidke kaed, jalad ja riided
likuvatest ajamiosadest eemal. Lilitage vbimsuse
edastamine vélja ja liigutage rdhu eemaldamiseks
juhtimisseadmeid. Langetage lisaseadmed maapinnale.
Seisake mootor ja kinnitage masin. Eemaldage véti (kui
kuulub varustusse), ihendage lahti aku ja laske masinal
jahtuda.

Toestage kindlalt kdik masinaosad, mis hoolduseks Ules
tuleb tdsta.

Hoidke kdik osad heas seisukorras ja nduetekohaselt
paigaldatuna. Parandage kahjustused viivitamatult.
Asendage kulunud véi purunenud osad. Eemaldage
maarde-, 8li- vdi prahikogumid.

Iseliikuvatel seadmetel iihendage enne
elektrislisteemide reguleerimist v6i masina keevitamist
aku maanduskaabel (-) lahti.

Pukseeritavatel td0seadistel ihendage enne
elektrisiisteemi komponentide hooldamist vdi masina
keevitamist kdik juhtmekimbud traktori kuljest lahti.

Puhastamise voi to6tamise kaigus korgelt kukkumine
vdib pbhjustada tdsiseid vigastusi. Kasutage kdikjale
mugavaks juurdepaasuks redelit véi platvormi.

Kasutage tugevaid ja turvalisi toetuspunkte ning
kaepidemeid.

DX,SERV-21-20JAN26

Astmete ja kaepidemete 6ige kasutamine

T133468—UN—15APR13

Kukkumise valtimiseks olge masinale peale ja maha
minemisel ndoga masina poole. Sailitage alati 3-
punktiline kokkupuude astmete kdepidemete ja
kasipuudega.

Olge eriti ettevaatlik poristes, lumistes ja niisketes
tingimustes. Hoidke astmed puhtad ning vabad
maardest ja 6list. Arge kunagi hipake masinast valja.
Arge kunagi liikuvalt masinalt valjuge véi sinna
sisenege.

DX,WW,MOUNT-21-120CT11

Kasitsege elektroonilisi komponente ja
krosnsteine ohutult

K.'_

TS249—UN—23AUG88
Seadmetele kinnitatavate elektrooniliste komponentide
paigaldamise ajal kukkumine vdib pdhjustada tdsiseid
vigastusi. Kasutage kinnituskohale kergesti
ligipaasemiseks redelit voi platvormi. Kasutage tugevat
ja turvalist jalgealust ning kéepidemeid. Arge
paigaldage ega eemaldage komponente margades voi
jaistes tingimustes.

RTK baasjaama paigaldamiseks voi hooldamiseks
tornis v6i mdnes muus korges kohas kasutage
litsenseeritud ronijat.

Seadmel kasutatava GPS vastuvétja antenni
paigaldamiseks v&i hooldamiseks kasutage digeid

02A-2



Ohutus

téstetehnikaid ning kasutage sobivaid kaitsevahendeid.
Antenn on raske ja seda on ebamugav kasitseda. Kui
kinnituskohta ei paase maapinnalt voi
hooldusplatvormilt, 1aheb vaja kahte inimest.

DX,WW,RECEIVER-21-24AUG10

Elektroonilise ekraani 6ige kasutamine

Elektroonilised ekraanid on lisaseadmed, mis on
moeldud juhi abistamiseks té6operatsioonide
sooritamisel péllul, mugavuse suurendamiseks ning
meelelahutuse pakkumiseks. Ekraanid on vaga
mitmekiilgse funktsionaalsusega. Peamiselt on nad
masina slUsteemi erinevate rakenduste jaoks, aga neid
saab kasutada ka koos teiste lisaseadmetega, nagu
naiteks kaasaskantavate elektrooniliste seadmetega.

Lisaseade on mis tahes seade, mis pole masina
pohiotstarbel kasutamiseks ilmtingimata vajalik. Masina
ohutu kasutamise ja juhtimise eest vastutab alati juht.

Masinaga to6tamisel tuleb vigastuste valtimiseks teha
jargmist.

® Paigaldage ekraan vastavalt juhistele. Veenduge, et
ekraan oleks korralikult kinnitatud ja ei segaks juhi
vaatevalja vdi ei puutuks kokku masina
juhtimisseadmetega.

¢ Arge laske ekraanil oma tahelepanu hajutada. Olge
valvas. Jalgige masinat ja imbrust.

® Masinaga soitmise ajal ei tohi muuta satteid ega
kasutada Uksikasjalikke funktsioone. Enne selliste
toimingute tegemist parkige masin ohutus kohas.

® Heli ei tohi olla nii vali, et te ei kuule liikluses toimuvat
ja alarmsdidukeid.

Ohutuse huvides voib ekraani teatud funktsioonide
kasutamine olla piiratud (v.a paigalseisul ja/voi
parkasendis). Selle ohutusndude eiramine voib minna
vastuollu kohaldatava digusaktiga ning péhjustada
kahjustusi ja raskeid vbi surmavaid vigastusi.

Kasutage Uksnes saadaolevaid ekraanifunktsioone, kui
tagatud on ohutus ja jargitakse olemasolevaid juhiseid.
Mis tahes lisaseadme kasutamisel jargige alati ohutu

soitmise reegleid, kohalikke seadusi ning liikluseeskirju.

DX,ELEC,DISPLAY-21-13JAN15

Arge viibige 16ikeseadise liheduses

/

ES 118 704

ES118704—UN—21MAR95
Loikeseadist, tigu, hasplit ja etteandevaltse ei saa
nende funktsiooni tottu taielikult kinni katta. Hoidke
nendest liikuvatest osadest t60 ajal eemale. Enne
masina hooldamist v6i ummistuse kdrvaldamist
lahutage alati peasidur, seisake mootor ja eemaldage
sutevoti.

FX,CUT-21-21DEC90

Traktori ohutu kasutamine

Onnetuste ohu vdhendamiseks jargige jargnevat kolme
lihtsat ettevaatusnduet.

e Kasutage traktorit ainult sihtotstarbeliselt
pdllumajanduslikke t66de teostamisel, naiteks
likkamiseks, tdmbamiseks, pukseerimiseks,
kaitamiseks ja mitmesuguste vahetavate seadmete
rippes kasutamiseks.

® Juhid peavad olema vaimselt ja flusiliselt voimelised
juhiplatvormile ja/véi juhtimisseadmetele ligi
paasema ning juhtima masinat digesti ja ohutult.

® Arge tédtage masinaga, kui olete hairitud, vasinud
vOi tunnete end halvasti. Masina nduetekohane
kasutamine vajab juhi tait tdhelepanu.

e See traktor ei ole méeldud kasutamiseks
vabaajasdidukina.

e Tutvuge kasutusjuhendiga enne traktori kasutamist
ja jargige juhendis ja traktoril toodud kasutus- ja
ohutusjuhiseid.

e Jargige tddseadiste/lisaseadmete, nagu naiteks
esilaadurite, kasutusjuhendis toodud k&sitsemise ja
lisaraskuste kasutamise juhiseid.

e Jargige kdikide kilge Uhendatud voi jarelveetavate
masinate vdi haagiste kasutusjuhendis toodud
juhiseid. Arge kasutage koos traktorit ja masinat voi
traktorit ja haagist, k&iki eeskirju pole jargitud.

® Enne mootori kaivitamist véi masina kasutamist
veenduge, et masina véi kinnitatud varustuse
laheduses ega tdopiirkonnas ei oleks inimesi.

® Pusige kolmepunktilisest rippsisteemist voi
hidraulilisest haakekonksust (kui kuulub varustusse)
nende kasutamise ajal ohutus kauguses.
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Ohutus

® Hoidke kaed, jalad ja riided liikuvatest ajamiosadest
eemal.

Juhtimisnouanded

e Kunagi ei tohi minna liikuvale traktorile ega sellelt
maha tulla.

® Enne sdiduki kasutamist Idpetage koik vajalikud
koolitused.

® Hoidke lapsed ja korvalised isikud traktoritest ja
varustusest eemal.

e Soitke traktoriga ainult John Deere poolt
heakskiidetud istmel ja kinnitatud turvavoéoga.

o Hoidke koik kaitsekatted oma kohal.

e Kasutage avalikel teedel té6tamisel sobivaid heli- ja
valgussignaale.

® Enne peatumist soitke tee aarele.

e Vahendage ptdramisel, pidurdamisel voi ebatasasel
pinnal vGi jarskudel ndlvadel ohtlike kohtade I&hedal
té6tamisel Kiirust.

e Stabiilsus vaheneb kui haakeriistad on kérgel.

® Maanteetranspordi ajaks (ihendage piduripedaalid
kokku.

e [ibedal pinnasel peatumisel pumbake pidureid.

® Puhastage regulaarselt poritiivad ja porikaitsmed (kui
kuuluvad varustusse). Enne avalikele teedele
sditmist eemaldage pori.

Soojenduse ja ventilatsiooniga juhiiste

® |stmesoojenduse Ulekuumenemine voib pdhjustada
poletusi voi kahjustada istet. Pdletuste ohu
vahendamiseks olge istmesoojendust pikemalt
kasutades ettevaatlik, eriti kui juht ei tunne
temperatuuri muutust voi valu nahal. Arge asetage
istmele selliseid esemeid nagu tekk, padi, kate voi
muu taoline, mis véib pdhjustada istme
Ulekuumenemist.

Koormate vedamine

® Olge raskete veoste vedamisel ning peatamisel
ettevaatlik. Pidurdusteekond suureneb kiiruse ja
haakekoormuse suurenedes, samuti kallakutel.
Traktori jaoks liiga rasked vai liiga kiiresti veetavad
haagised, nii piduritega kui ka ilma, voivad
pdhjustada juhitavuse kaotamise.

® Arvestage traktorirongi kogumassi ja koormaga.

e Uhendage veetavad haagised iiksnes heakskiidetud
seadmetega, et valtida tahapoole kaldumist.

Traktori parkimine ja sellest valjumine

e Enne traktorist valjumist lUlitage valja
hidrovaljavétted ja kaitusvoll, seisake mootor,
langetage t00seadised ja lisaseadmed maapinnale,
viige nende juhtimisseadmed neutraal-asendisse ja
rakendage parkimismehhanism, sealhulgas
parkimispork ja parkimispidur. Kui traktor jaab

jarelevalveta, eemaldage lisaks ka voti (kui kuulub
varustusse) ja toestage traktor.

e Kui lUlitate mootori vélja ja jatate kaigu sisse, voib
traktor ikka liikuma hakata.

¢ Arge kunagi minge té6tava kaitusvélli voi todtava
td6seadise ldhedusse.

® Enne masina hooldamist oodake kuni koik liikkuvad
osad on seiskunud.

Levinud onnetused

Traktori ohtlik kaitamine voi vaarkasutus voib 16ppeda
onnetustega. Olge traktoriga té6tamisel kaasnevate
ohtude suhtes tdhelepanelik.

Kdige levinumad traktoritega seonduvad dnnetused on:

Traktori Umberminek
Kokkuporked mootorsdidukitega
valed kaivitustoimingud
kinnijddmine kaitusvollidesse
Traktorilt kukkumine

Haakimise kaigus muljuda saamine ja masinate
vahele jdémine

DX,WW,TRACTOR-21-25NOV25

Roolimisabi siisteemide ohutu kasutamine

Arge kasutage navigeerimissiisteeme sbiduteedel.
Enne soéiduteele séitmist tuleb navigeerimisstisteemid
alati vélja Iilitada (keelata). Arge (ritage lillitada
navigeerimissusteemi sisse (rakendada) soéiduteel
transportimise ajal.

Roolimisabi siisteem on moéeldud juhi abistamiseks, et
seotud toiminguid tdhusamalt teha. Juht vastutab alati
masina trajektoori ja ohutu kasutamise

eest. Roolimisabi ststeemid ei tuvasta automaatselt
takistusi, masinaid véi teisi sdidukeid ega valdi nendega
kokkuporget.

Roolimisabi stusteemid on rakendused, mis
automatiseerivad masina roolimist. Selle alla kuuluvad
muu hulgas AutoTrac, iTEC, AutoTraci
pddéramisautomaatika, AutoTrac té6seadise juhtimine
(passiivne), AutoTrac Universal, AutoTrac Controller,
AutoTrac RowSense ja Machine Sync.

Juhi ja kbrvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

e Kunagi ei tohi minna liikuvale masinale ega sellelt
maha tulla.

® Veenduge, et masin, td6seadis ja roolimisabi
susteem oleksid bigesti seadistatud.

- Kontrollige, kas iTEC-i, AutoTraci
pdéramisautomaatika voi AutoTraci tddseadise
juhtimise (passiivne) kasutamisel on piirid tapselt
maaratletud.
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Ohutus

- Kui kasutate Machine Synci, veenduge, et
jarelsditja 16pp-punkt oleks kalibreeritud nii, et
masinate vahele jaab piisav vahemaa.

® Olge valvas ning jalgige Umbrust.

e Kui on vaja valtida ohte pollul, korvalisi isikuid,
seadmeid voi muid takistusi, votke juhtimine Ule.

® | dpetage masina kasutamine, kui halb nahtavus
raskendab masina kasutamist voi teel asuvate
inimeste ja takistuste markamist.

® Arvestage masina kiiruse valikul pdllutingimusi,
nahtavust ja masina konfiguratsiooni.

ch177nn,1660716404585-21-23MAY 24

Turvavoo nouetekohane kasutamine

TS1729—UN—24MAY13
Valtige masina Umberminekust tingitud raskeid voi
eluohtlikke muljumisvigastusi.

See masin on varustatud kaitsetarindiga (ROPS).
Kaitsetarindiga té6tamisel kasutage turvavood.

® Hoidke kinnituskeelest kinni ning tdmmake turvavod
ule kere.

e Sisestage kinnituskeel pandlasse. Kuulake, et kaiks
klépsatus.

o Tommake turvavood kinnituskeelest, et veenduda,
kas turvavoo on kindlat kinni.

® Asetage turvavdd Ule puusade.

Vahetage kogu turvavéo valja, kui kinnitusdetailidel,
pandlal, rihmal v&i pingutil on marke kahjustustest.

Kontrollige turvavod ja selle kinnitusdetaile vdhemalt
kord aastas. Veenduge, et kinnitused ei oleks
I6dvenenud ja vool ei esineks kahjustusi, naiteks
sisseldikeid, liigseid voi tavatuid kulumisjalgi, luitumist
voi hddrdejalgi. Asendage ainult nende varuosadega,
mis vastavad teie masina tehnilistele andmetele.

DX,ROPS1-21-22AUG13

Parkige masin ohutult

TS230—UN—24MAY89
Enne masinaga t6dle asumist tehke jargmist.
® | angetage td0masinad maapinnale.

® Seisake mootor ja kinnitage masin. Enne masina
jarelevalveta jatmist eemaldage sultevéti (kui kuulub
varustusse).

e Uhendage aku kerejuhe lahti.
® Riputage juhiplatvormile silt "MITTE KASUTADA".

DX,PARK-21-25NOV25

Juhendajaiste

TS1730—UN—24MAY 13
Juhendajaiste, kui kuulub varustusse, on méeldud
Uksnes juhtide valjadppeks vdi masina probleemide
diagnoosimiseks.

DX,SEAT,NA-21-22AUG13
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Ohutus

Kasutage tooseadise
automaatikasiusteeme ohutult

PC13793—UN—25MAY 11
Arge kasutage tédseadise automaatikasiisteeme
sdiduteedel. Lilitage alati vélja (keelake) t6dseadise
automaatikaslsteemide enne transporti sdiduteedel.
Arge (rritage td6seadise automaatikasusteemi sisse
lilitada (aktiveerida) selle transpordi ajal sdiduteedel.

Toéoseadise automaatikasusteemid on mdeldud
operaatorile abiks masinate efektiivsemal juhtimisel
pollul. Masina teekonna eest vastutab alati juht.

Tooseadise automaatikasisteemid hélmavad mis tahes
rakendusi, mis automatiseerivad tooseadise liikumist.
Nende hulka kuuluvad muu hulgas iGrade ja Active
Implement Guidance.

Juhi ja kbrvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

® \eenduge, et masin, td6seadis ja
automaatikaststeemid on obigesti seadistatud.

® Olge valvas ning jalgige imbrust.

e Kui on vaja valtida ohte pollul, korvalisi isikuid,
seadmeid vdi muid takistusi, votke juhtimine Ule.

® | dpetage masina kasutamine, kui halb nahtavus
raskendab masina kasutamist voi teel asuvate
inimeste ja takistuste markamist.

ch177nn,1660716425482-21-17AUG22

Hoiduge korgsurvevedelikest

X9811—UN—23AUG88
Kontrollige hidrovoolikuid perioodiliselt — vahemalt kord
aastas — lekete, vdandumise, I6igete, pragude,
kulumise, héoérdumiste, kulumise, paljastunud
traatpalmiku voi teiste kulumismarkide véi kahjustuste
suhtes.

Asendage kulunud vdi kahjustatud voolikuosad kohe
ettevbtte John Deere heakskiidetud varuosadega.

Surve all valjapihustuv vedelik vdib tungida labi naha ja
pdhjustada raskeid vigastusi.

Ohu valtimiseks vabastage slisteem enne hidro- voi
muude torude lahtilhendamist réhu alt. Enne réhu
taastamist tihendage koik litekohad.

Lekkekohta on soovitatav otsida papitiki abil. Kaitske
kasi ja keha kdrgsurvevedelike eest.

Juhuslikul naha alla sattumisel p66rduge kirurgilise ravi
saamiseks kohe arsti poole.

DX,FLUID-21-05NOV25

Lugege ISOBUS:I juhtplokkide
kasutusjuhendeid

Lisaks GreenStari rakendustele saab seda ekraani
kasutada iga ISOBUSI juhtplokiga, mis vastab
standardile ISO 11783. See hélmab véimalust juhtida
ISOBUSiga varustatud tédseadiseid. Sellise kasutuse
korral on ekraanil esitatud ISOBUSI juhtplokkide
tooseadise teave ja juhtimisfunktsioonid ning on
ISOBUS juhtploki tootja vastutusel. M&ned neist
funktsioonidest vbivad kujutada endast ohtu kas juhile
vOi kdrvalseisjale. Enne kasutamist lugege ISOBUS
juhtseadme tootja poolt kaasa antud kasutusjuhendit ja
jargige kdiki juhendis toodud ja ISOBUS juhtseadme
tootel olevaid ohutusjuhiseid.

MARKUS: ISOBUS péhineb ISO standardil 11783

ch177nn,1660716458058-21-17AUG22
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Ohutus

Viltige tagurdamisel juhtuvaid 6nnetusi

>

PC10857XW—UN—15APR13
Enne masinaga likumise alustamist veenduge, et
masina teele ei jadks Uhtegi inimest. P6drake ringi ja
vaadake parima nahtavuse huvides otse. Kui nahtavus
on takistatud véi on manédéverdamisruumi vahe, siis
kutsuge keegi appi, kes marku annaks.

Arge jaage lootma kaamerale, et kindlaks teha, kas
masina taga on inimesi vai takistusi. Ststeemi piiratus
voib olla tingitud paljudest teguritest, nagu hoolduse
tase, keskkonnatingimused ja t66piirkond.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-21-30AUG10

Elektrilodgi ja tulekahju valtimine

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Akutoitel tdétavad seadmed vdi muud elektrilised
toiteallikad vdivad luhise korral anda elektril66gi voi
tekitada sddemeid. Luhise tagajarjel tbuseb seadme
temperatuur ja see voib teid pdletada voi laheduses
asuvad esemed slidata ja ara sulatada.

Elektril6gi, pbletuse, tulekahju ja kehavigastuste
valtimiseks tuleb aku v6i muu elektriline toiteallikas
enne seadme paigaldust voi hooldust alati lahti
Uhendada.

Eemaldage aku miinusklemm (massiithendus [-]).
Uhendage aku lahti ja eemaldage see.

Eraldage pdhiaku vdi muu elektriline toiteallikas.

[ ]
[ ]
[ ]
e Uhendage elektriline toiteallikas seadme kiiljest lahti.

Elektriseadmete paigaldamisel tuleb mdista ja jargida
kohalikke eeskirju.

HC94949,0000487-21-27JAN14

Valtige elektriliine

PC13658—UN—08NOV11
Masina antenn vdib olla nii pikk, et puudutab madalaid
elektriliine. Tugeva elektrilddgi oht:

e Valtige masina kasutamisel voéi transportimisel
madalaid elektriliine.

HC94949,0000488-21-24JAN14

Oige kaugus autonoomse kasutuse ajal

Autonoomia kaivitamiseks peab eemal viibiv juht olema
masinast ja tddseadisest 450 meetri (1500 jala)
raadiuses. Autonoomsuse eemalt heakskiitmisel ei tohi
kabiinis viibida Uhtegi isikut. Enne autonoomse
kasutuse hakskiitmist peavad juhid ja kdrvalseisjad
olema masinast ja t6dseadisest vahemalt 16 m (50 jala)
kaugusel. Kui masin ja t66seadis to6tavad
autonoomselt, peavad juhid ja kdrvalseisjad jadma alati
vahemalt 16 m (50 jala) kaugusele. Juhid ja
korvalseisjad ei tohi kunagi olla masina ega t6dseadise
teel.
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Ohutus

APY76278—UN—04AUG22
bvvmsit,1656505908907-21-24FEB25

Autonoomse kasutuse ajal masinas
soitmine

Kui juht valib reziimi Séida kaasa, on masina puhul vaja,
et juht jaaks istmele. Arge lahkuge istmelt ega proovige
juhiplatvormi kabiinist lahkuda, kui masin liigub. Masin
vOib igal ajal ootamatult ja jarsult seiskuda. Veenduge,
et kasutate masina liikumise ajal alati turvavood,
vastasel juhul vbite saada vigastada.

Sisteem jalgib istme lllitit ja rakendab téoreziimi. Kui
juht lahkub autonoomse t66 ajal juhiistmelt, siis masin
seiskub ja autonoomia lUlitub vélja. Sisteem lulitab
kaigukasti Park-asendisse ja mootor t66tab edasi.
Autonoomsuse eemalt heakskiitmisel ei tohi kabiinis
viibida Uhtegi isikut.

ZIDXK1X,1763035942608-21-13NOV25
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Ohutus

Autonoomse masina ohutu peatamine

A ETTEVAATUST: Valtige raskeid ja eluohtlikke

vigastusi. Hoidke seadmete teelt eemale ja drge
proovige juhikabiini siseneda, kui autonoomia
on aktiivne. Seadmel olevate tajukaamerate
nagemine ei tdhenda, et tajusiisteem suudab
inimest tuvastada voi hakkab seda tegema.

® Masin liigub

a. Kasutage masina peatamiseks Operations
Centeri moiilirakendust. See on autonoomse

masina juhtimise peamine meetod. Juhi kohustus o ] ] __ PC693485—UN—14NOV25
on k?lSUtEld__El autonoomse masina peatamiseks Séiduki abil mas:nauﬁf)]eeilgl/guzgﬁgtl) Operations Centeri
masinaga Uhendatud seadet.
b. Kui autonoomse masina thendus Operations A—Kaugus masinast, 2-4 m (6-13 jalga)
Centeriga katkes, oodake 15 minutit. 15 minuti
parast autonoomne masin peatub ja valjub MARKUS: Kollaste tulede vilkumise I6ppemiseks
autonoomiast. voib kuluda kuni 5 minutit
c. Kui autonoomne masin tuleb seisata ja
juurdepaas Operations Centerile puudub, voib e Peatatud masin aktiivses autonoomses olekus.
kasutada jargmist isiku poolt véi sdiduki abil
peatamise toimingut. Kui masin seisatakse aktiivses autonoomses olekus
. (kollased tuled vilguvad, v.a vilkurid), l&henege
TAHTIS: Masina tulevane teekond ja kiirus v6ivad ettevaatlikult masinale helt kiiljelt kabiini kdrval voi
muutuda, eriti sellistes piirkondades nagu sellega paralleelselt. Hoidke seadme teest 2—4 m (6—
polluotsad, kiinkad ja sarnane maastik. Kui 13 jala) kaugusele ja oodake enne kabiini
masin on sooritamas pélluotsas pooret voi sisenemist, kuni kollased tuled vélja lilituvad, v.a
sarnast mano6ovrit, on soovitatav jargida vilkurid.

kondimise toimingut.
MARKUS: Kollaste tulede vilkumise 16ppemiseks véib

Pallul olles Iahenege ettevaatlikult masinale Ghelt kuluda kuni 5 minutit.
klljelt, kas kdndides kabiini kdrval voi sdites
kabiiniga paralleelselt masinaga samas suunas, ch177nn,1739532758280-21-02FEB26
hoidudes seadme teest 2-4 m (6—13 jala)
kaugusele, kuni masin peatub. Enne kabiini
sisenemist oodake, kuni kollased tuled, v.a
vilkurid, I16petavad vilkumise.

Elektrilised ja elektroonilised jaatmed

PC662151N—UN—04JUN25 _

Inimese poolt masina peatamine, kui Operations Centeri PC17530—UN—06AUG13
thendus katkeb Labikriipsutatud priigikasti simboliga tooted margivad,
. ) et selliseid elektrilisi voi elektroonilisi seadmeid ei tohi
A—Kaugus masinast, 2-4 m (6-13 jalga) visata olmejaatmete sekka.
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Viige elektrilised ja elektroonilised seadmed ja nende
pakendid jaatmekaitlusettevottesse.

HC94949,00007E8-21-16JUN15
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Ohutusmargid

Autonoomsuse ohutus

See teade naitab, et juht on kaivitanud protsessi masina

uleminekuks kasitsireziimilt taielikult autonoomsele
kasutusele.

A\ HOIATUS

Autonoomia silisteem on
aktiveerumas.

Korvalseisja vigastuste
véltimiseks veenduge enne
iseseisva 160 kinnitamist,
et masina Umber ja selle
lahedal poleks kedagi.

PC703789—21—30APR26
Hoiatus

MARKUS: Autonoomsusele iilemineku hoiatusteade
kuvatakse pérast rakenduses Operations Center
Mobile nupu Kaéivita autonoomia vajutamist.

MARKUS: See on vajalik stisteemi autonoomia
aktiivsesse olekusse sisenemiseks ja autonoomse
Jjuhtimise masinale edastamiseks.

bvvmsit,1657202622886-21-27FEB26

Ohutushoiatus — AutoTraci tuvastatud

A\ HOIATUS

Tuvastati automaatne navigeerimissiisteem.
Navigeerimissiisteemi kasutamisel teel véib
kaduda kontroll masina iile,

Surma vidi tésiste kehavigastuste viltimiseks
lillitage navigeerimissiisteem vilja enne teele
sditmist.

PC27620—21—23APR20

See teade ilmub automaatse navigeerimissiisteemiga
varustatud masinate kaivitamisel.

ch177nn,1660716819242-21-17AUG22

Ohutuse hoiatus — labimatu piir

A\ HOIATUS

Léhenemine ldbimatu ala piirile
Plaanitud rada ristub libimatu alaga.

Vigastuste valtimiseks hinnake Gmbrust.
Vajaduse korral vétke masina juhtimine dle.

Mérkige see ruut, et selle péllu jaoks labimatute piiride
teavitus blokeerida

PC703797—21—30APR26
AutoTraci pé6rde automaatika

See teade kuvatakse, kui masina rada ristub labimatu
piiriga siis, kui AutoTraci p66rde automaatika on
aktiivne.

ch177nn,1738560303121-21-27FEB26

Ohutuse hoiatus — ISOBUSI juhtplokk
A\ HOIATUS

Tuvastati ISOBUS kontroller. Ebadige
kdsitsemine vdib pdhjustada masina
soovimatut liikumist.

Et viltida kérvalseisvate isikute surma vai
tosiseid vigastusi, tehke endale selgeks, kuidas
see kuvar masina funktsioone juhib,

Lugege ldbi ning tehke endale selgeks ISOBUS
kontrolleri kasutusjuhend.

PC27622—21—11MAR20
See teade ilmub siis, kui siisteem tuvastab ISOBUS-
kontrolleri. Lisateabe saamiseks vaadake ohutuse
peatlki osa Lugege ISOBUS-kontrollerite
kasutusjuhendit.

AL70325,0000563-21-19NOV25
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Ohutusmérgid

Ohuhoiatus — ISO hiidrovaljavétte vale
kaitamine

A\ HOIATUS

Vale kasutamine vdib pohjustada todseadise
tahtmatut lilkumist.

Surma vdi tdsiste vigastuste viltimiseks
toimige jargmiselt:

- kasutajad teavad, milline funktsioon igale
juhtseadmele on madratud

- juhtseadmed on Gigesti mdrgitud

ISO Aux lubamiseks valige NOUSTU.

PC27623—21—11MAR20
See s6num ilmub siis, kui kasutaja lubab 1SO
hidrovaljavétte juhtimise.

AL70325,0000564-21-210CT22

Ohuhoiatus — ISO-lisaseadme
konfiguratsioon

A HOIATUS

ISO Aux konfuguratsiooni muudeti.
Konfiguratsiooni kontrollimiseks avage
juhtseadmete seadistusleht.

Vale kasutamine vGib pohjustada tédseadise
tahtmatut liikumist.

Surma vdi tosiste vigastuste valtimiseks
toimige jargmiselt:

- kasutajad teavad, milline funktsioon igale
juhtseadmele on madratud

- juhtseadmed on Gigesti margitud

PC27624—21—11MAR20
See teade ilmub ISO hiudrovaljavdtte funktsiooniga
ISOBUS-juhtploki tuvastamisel vdi ISO hudrovaljavotte
konfiguratsiooni muutmisel t66 ajal. Naiteks lisati uus
sisend vdi tooseadis.

AL70325,0000565-21-210CT22

Ohutuse hoiatus — ISO-lisaseadme viisard

A HOIATUS

Masina juhtseadmed jddvad maaranguviisardis
aktiivseks.

Vale valik vGib pohjustada tédseadise
tahtmatut liikumist.

Vigastuste viltimiseks toimi jirgmiselt.

- Veendu, et masina limbrus on vaba

- Tuvasta madranguviisardis saada olevad ISO
Aux sisendseadmed enne miidrangute valimist

Maaranguviisardi lubamiseks vali "NOUSTUN".

PC27901—21—23APR20
See teade ilmub, kui ekraan tuvastab Ghilduva ISOBUS-
juhtploki ja juhthoova.

AL70325,00005D5-21-03APR20

Ohutushoiatus — siisteemi taaskaivitamine

A\ ETTEVAATUST

Siisteemi taaskdivitamisel toimub jargnev:
- kbik rakendused sulguvad eelneva
etteteatamiseta

- lihtegi siisteemiteadet ei kuvata.

Vigastuste viltimiseks veenduge, et masin on
taaskdivitamise ajal parkasendis.

Siisteemi taaskdivitamiseks vali NOUSTU,

PC27625—21—11MAR20
See teade ilmub sisteemi taaskaivitust ndudva térke
korral.

AL70325,0000566-21-210CT22
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Ohutusmérgid

Ohutushoiatus — tarkvara installimine

A\ ETTEVAATUST

Tarkvara installimise ajal:

- koik rakendused suletakse,
- slisteemiteateid ei kuvata.

Vigastuste véltimiseks veenduge, et masin on
parkasendis ja elektrisiisteem téotaks kogu
installimise aja.

PC27626—21—11MAR20
See teade ilmub tarkvara installimise alustamisel.

AL70325,0000567-21-210CT22
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Tekstita ohutusmargid

Ohutusmarkide asukoht

A\ [

PC28840—UN—200CT22
G57“¢ CommandCenteri monitor

PC28841—UN—200CT22
G5 CommandCenteri monitor

A—Ohutusmarkide asukoht

ct47125,1666283263903-21-200CT22

Tekstita ohutusmarkide moistmine

TCT005498—UN—11SEP12

Sellel seadmel on vdimaliku ohu tahistamiseks
ohutusmargid. Ohule osutab piltkujutis kolmnurksel
hoiatusmargil. Kdrvaloleval piltkujutisel on naidatud,
kuidas kehavigastusi valtida. Need ohutusmargid koos
lGhikese selgitava teksti ja seadmel paiknemise
kirjeldusega leiate kdesolevast peatikist Ohutus.

Teistelt tarnijatel saadud varuosade ja komponentide
kohta voib olla tdiendavat ohutusinformatsiooni, mida ei
ole antud kasutusjuhendis valja toodud.

ct47125,1666286428449-21-03MAR25

Lugege kasutusjuhendit

l-u-/-.—.\h-—l

i

J

PC28680—UN—11MAY22
® See kasutusjuhend sisaldab olulist teavet, mis on
vajalik seadme ohutuks kasitsemiseks.

® Enne ekraaniga t60tamist lugege kasutusjuhend
hoolikalt Iabi. Onnetuste valtimiseks jargige koiki
ohutusreegleid.

ct47125,1666207682979-21-03MAR25
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Avalikustamine

Mudelite ja siltide nimed

Selles kasutusjuhendis kasitletava riistvara mudelite ja
siltide nimed on jargmised.

e G5CS — G5/G5"“S-j protsessor

® G510 — G5 ekraan

® G512 - G5Ekraan P

ct47125,1663856028059-21-100CT22

Kuupaevakoodi tuvastamine

Tootesildi kuupaevkood kasutab Ght jargmistest
meetoditest.

1. meetod

4 JOHN DEERE E

XXXXXXXX Component Serial Number
XXXXXXXXXXXXX

S

RVICE P/N: XX}(XX DATE CODE YYYYMMDD

MFG PN XX-XXOOOK-XX-X MADE IN XXX
e DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

P

PC28833—UN—110CT22

Tootesildi meetod 1

YYYYMMDD

| S W
© @

PC25149—UN—20DEC17
Kuupédevakoodi meetod 1

A—Kuupéaevakood (tootmiskuupaev)
B—Tootmisaasta

C—Tootmiskuu

D—Tootmispdev

Tootmiskuupaeva tuvastamiseks kasutage toote sildil
toodud kuupaevakoodi (A). "YYYY" (B) tuvastab
tootmisaasta; "MM" (C) tuvastab tootmiskuu; "DD" (D)
tuvastab tootmispaeva.

MARKUS: Tootmise kuunumber jaéb vahemikku 01—12.
Tootmise pdevanumber jddb vahemikku 01-31.

Kuupéaevakood
YYYY Tootmisaasta Naide.
2011, 2012, 2013 ...
MM Tootmisaasta Naide.
kuunumber 01, 02,03 ... 12
DD Tootmiskuu paev Naide.
01,02, 03 ... 31

2. meetod

a JOHN DEERE &

XXXXX XXX Component Serial Number
XXXXXXXKXXXXXX

LA

SERVICE P/N: XXXXXXX (A)DATE CODE Yyww
MFG P/N XX-XOO000K-XX-X MADE IN XXX
e DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS b

PC28834—UN—110CT22

Tootesildi meetod 2

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Kuup&evakoodi meetod 2

A—Kuupéaevakood (tootmiskuupaev)
B—Tootmisaasta
C—Tootmisnadal

Tootmiskuupdeva tuvastamiseks kasutage toote sildil
toodud kuupaevakoodi (A). "YY" (B) tuvastab
tootmisaasta; "WW" (C) tuvastab tootmisnadala.

MARKUS: Tootmise nddalanumber jdéb vahemikku 01—
52.

Kuupéaevakood
YY Tootmisaasta Naide.
11,12, 13 ...
Www Tootmisaasta Naide.
nadalanumber 01, 02, 03 ... 52

AL70325,000052D-21-110CT22

Foderaalse Sideameti teave
Ettevotte John Deere 10,1-tolline monitor
Ettevotte John Deere 12,8-tolline monitor
G5 protsessor

Neid seadmeid tuleb kasutada ettevotte John Deere Ag
Management Solutions tarnitud seisukorras. Seadmetel
iima ettevotte John Deere Ag Management Solutions
kirjaliku loata tehtud muudatused vdi modifikatsioonid
vdivad tuhistada kasutaja diguse seadmeid kasutada.

See seade vastab FCC eeskirjade osale 15. Seadme
kasutamine on lubatud kahel jargneval tingimusel.

(1) seade ei tohi pohjustada kahjulikke haireid ja

(2) seade peab vastu votma kdik haired, sealhulgas
seadme soovimatut t66d pdhjustada vdivad haired.

03-1



Avalikustamine

Seda seadet on testitud ja see vastab B-klassi
digitaalseadmete piirangutele vastavalt FCC eeskirjade
osale 15. Need piirangud on méeldud, et pakkuda
moistlikku kaitset kahjulike hairete vastu elumajades.
Need seadmed genereerivad, kasutavad ja voivad
valjastada raadiosageduslikku energiat ja kui neid ei
paigaldata ja ei kasutata vastavalt juhistele, siis véivad
need pdhjustada raadiosidele kahjulikke haireid. Siiski
ei garanteerita, et haireid konkreetses paigalduses ei
esine. Kui seadmed tekitavad kahjulikke haireid raadio-
voi televisiooni vastuvétule, mida saab kindlaks teha,
[Ulitades seadmed vaélja ja sisse, soovitatakse kasutajal
korrigeerida haireid Uhel jargmistest viisidest.

® Suunake vbi paigutage Umber vastuvdtuantenn.

® Suurendage seadme ja vastuvdtja vahelist kaugust.

e Uhendage seade vastuvétjast erinevasse
toitepistikusse.

e Konsulteerige abi saamiseks edasimudija voi
kogenud raadio-/teletehnikuga.

ch177nn,1660116079863-21-110CT22
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Avalikustamine

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G5/G57"“S-i protsessor
Mudel(id): G5CS

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7
Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN55024

EN 55032

EN 55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupaev: 28. november 2022 Nimetus: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Ametinimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1751554412563-21-03JUL25
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Avalikustamine

ELi vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G5 ekraan
Mudel(id): G510

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7
Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupdaev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663196089-21-01DEC22
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Avalikustamine

ELi vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G57'"S-j ekraan
Mudel(id): G512

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7
Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupdaev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663208606-21-01DEC22
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Avalikustamine

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G5/G5™"“5-j protsessor
Mudel(id): G5CS

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatavate ohtlike ainete kasutamise piiramine | S.I. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektri- ja elektroonikaseadmetes

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimetus: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Ametinimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1751554708149-21-03JUL25
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Avalikustamine

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G5 ekraan
Mudel(id): G510

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatud ohtlike ainete piiramine elektrilises ja S.1. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektroonilises varustuses

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN55032

EN55024

EN55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik
Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Uhendkuningriik

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663251172-21-01DEC22
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Avalikustamine

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G57"“S-j ekraan
Mudel(id): G512

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid satteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatud ohtlike ainete piiramine elektrilises ja S.1. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektroonilises varustuses

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

ct47125,1669663290093-21-01DEC22

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
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Avalikustamine

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5/G5Plus Processor

Model: G5CS

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

_ PC29166—UN—31JUL23
G5/G5™US' protsessori EAC inglise keeles
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Avalikustamine

Eppasnidickuia 3xoHomudeckuin Colos

MudopMauua o NpoaykKuuM, WMelleid 3HaK cooTBeTCTBUA TpeboBaHWAM TeXHUUYeCKUX pernaMedToe EAIC
Warotoeutens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykt: MNpoueccop G5/G5Plus

Monenb: G5CS

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HaumeHoBaHWe W agpec YyNoNHOMOUYEHHOro NpeaAcTaBUuTena Ha TeppuTopruK EBpazrMincKoro KOHOMHUUYEeCKOoro
Cowza: Eepazunitickan rpynna Kazaxcrad

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaidoH KapaoTkens, yn. KasauT, a. 1/1, 4-i atax

OnAa nonyyeHua TeXHUYECKOW NoanepXKn obpawantece K annepy, obcnyxuBEaQwWeMy Bally opraH1zaumi.

EAL

PC20172—UN—31JUL23
G5/G5™Us! protsessori EAC vene keeles
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Avalikustamine

Eypaanansik 3KOHOMUKaNbLIK 0AaK

EA30O TexHWKanblK WapTTapbiHblH TananTapelHa calikecTik benrici bap eHimaep Typanol aknapat
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
BHiM: G5/G5Plus MNpoueccopbl

Ynri: G5CS

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypa3vanblK SKOHOMMKanNbIK OAaK ayMaFblHAaFbl YOKINeTTi eKinaiH ataybl MeH MeKeHXalbl: EBpasnanbik
Ton Kasakcrad

MekeHxalibl: ACTaHa Kanacbl, "KapasTken" wafblH ayaadbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-kabat

TexHnKanelK, Kongay any ywin gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29177—UN—31JUL23
ct47125,1687121986532-21-31JUL23
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Avalikustamine

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5 Display

Model: G510

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29167—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC inglise keeles
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Avalikustamine

Eepaavickuin JkoHOMUYeCcKHWA Cowa

MHdopmauma 0 NPpoAYKUWK, UMELWeR 3HaK COOTBETCTBMA TpeboBaHUAM TexXHWYeCKMX pernamedTos EASC
WzroTtoBuTens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLLA
MpoaykT: Qucnnei GS

Moagene: G510

3aeon: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexkcuka

HavMeHoBaHWe W anpec YNonaHOMOYEHHOro NpeaAcTaBUTena Ha TeppuTopyuu EBpasnMicKoro KOHOMUYEeCKoro
Cowza: EBpasuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. Actada, MUKpopaioH KapaoTkens, yn. KazauT, a. 1/1, 4-id atax

[na nonyyeHmns TeXHUYeECKO noaaepxku ofipawaiTecs K aunepy, obcnyxusaowemy sawy opraHu3auuio.

ERL

PC29173—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC vene keeles
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Avalikustamine

Eypasuanblk, SKOHOMUKanNbIK 0fakx

EA2Q TexHWKansIK WApTTapbliHbiH TanantapbeiHa calkecTik benrici bap eHimaep Typanel aknapat
OuHgipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5 aucnneii

Ynri: G510

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapbol #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazuanblk 3KOHOMWKaNLIK 04akK ayMafblHAarbl YaKineTTl ekingid ataybl MeH MeKeHXanbl: EBpazuancik
Ton KazakcraH

MekeH¥albl: AcTaHa Kanacobl, "KapaeTken" warbiH ayaaHbl, KasaHT keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabat

TexHWKanslK, Kongay any ywid gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29178—UN—31JUL23
ct47125,1690812055824-21-31JUL23
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Avalikustamine

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Display

Model: G512

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

_ PC29168—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC inglise keeles
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Avalikustamine

EBpasvmicKknmin IKkoHOMUYECKMA COo3a

Mudopmauma o NnpoayKUMK, UMEIOLER 3HAK COOTBETCTBUA TpeboBaHWAM TeXHMYeCKUX pernamendTos EA3C
HzroTtoButens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykr: Aucnner G5Plus

Mopene: G512

3ason: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe U agpec YNONHOMOUYEHHONO NPeaACcTaBUTENH Ha TEPPUTOpPUKM EBpasMAcKoro JKOHOMUMYECKOro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaloH KapaoTkenb, yn. KasanT, 4. 1/1, 4-@A aTax

Ons nonydeHUs TEXHMYECKOW noaaepxkn obpawaiTech K avnepy, obcayxuBallWeMy Bally opraHWsauWio.

ERL

' PC29174—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC vene keeles
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Avalikustamine

Eypasuansiy 3kOHOMMKANLIK 08K

EASO TexHWKanbIK WapTTapbliHbIH TananTapbiHa caikecTik Genrici 6ap eHimaep Typansl aknapat
Buaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLL
BHiM: G5Plus Oucnneiti

Ynri: G512

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6ynseapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazuvanbiK 3KOHOMUKANBIK OflaK ayMarblHAaFbl YaKiNeTTi eKingiH ataybl MEH MeKeHXalbl: EBpasuanbik
Ton KasakcraH

MekeHKalibl: AcTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafblH ayfaHbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapart, 4-kabaTt

TexHUKanblK Kongay any ywid aunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29179—UN—31JUL23
ct47125,1690812064630-21-31JUL23
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Kasutamine — ekraani tutvustus

G5 CommandCenter

John Deere G5 CommandCenter on loodud
maksimaalset kasutusmugavust ja tdhusust silmas
pidades. Uks ja sama tarkvarasiisteem tagab
sarnasuse erineva hinna ja funktsionaalsusega riistvara
valikute vahel. CommandCenteri monitor on kinnitatud
CommandARM-i konsoolile. Saadaval on monitori
valikud G5 ja G57'us.

MARKUS: G5 CommandCenteri tarkvara asub
protsessoris, mitte monitoris.

G5 CommandCenter (10,1 tolli)

PC665165—UN—03APR25
G5 CommandCenteri monitor

® Todakende moodulid on samasugused kui 12,8-
tollisel ekraanil.

e Otseteenupud on alati nahtavad.

G5P'“S CommandCenter (12,8 tolli)

PC28490—UN—26MAY?21
G57“¢ CommandCenteri monitor

e Tiitliribal kuvatakse parasjagu vaadeldav té6aken.
® Suur olekukeskus annab lisateavet.
e Otseteenupud on alati ndhtavad.

G5 CommandCenteri protsessor

G5 CommandCenteri tarkvara to6tab ekraanist eraldi
asuva protsessori peal.

MARKUS: Loetletud on mélema protsessori
maksimaalne suutlikkus. Séltuvalt masina
konfiguratsioonist ei pruugi méned funktsioonid
kasutusel olla.

PC28489—UN—26MAY21

G5 protsessor

G5 protsessor

Neli analoogvideokaamera sisendit
Kaks digitaalvideokaamera sisendit
Kaks USB-sisendit

Kaks ekraanivaljundit

1000BASE-T Etherneti port

Uute rakendustega taiendatav

G5 CommandCenteri protsessori taaskaivitamine

A ETTEVAATUST: Viltige vigastusohtu.

Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Protsessori taaskaivitamisel toimub jargmine.

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.

® Soekaivitus: toimub, kui masina sutde lulitatakse
uuesti sisse 24 tunni jooksul parast viimast stlte
sisselllituskorda. Soekaivituse tegemiseks vajutage
toitenuppu. Kui ekraan on valja lulitunud, vajutage
uuesti toitenuppu.

e Kilmkaivitus: toimub, kui masina siude on olnud
valja lUlitatud kauem kui 48 tundi vdi ekraanil
kuvatakse viibad ekraani taaskaivitamise vajaduse
kohta (nt keele muutmise voi teisese ekraani
lisamise korral).

04A-1



Kasutamine — ekraani tutvustus

MARKUS: Iga 20 soekéivituse jérel teeb ekraan
kiilmkaivituse.

Kllmkaivitust saab teha veel jargmistel taiendavatel
viisidel.

® Eemaldage ekraani toide, lahutades masina aku.
e Keele muutmine.

® Numbrivormingu muutmine.

e Mao6tihikute muutmine.

USB-pordid

Parimaks vee- ja tolmukaitse tagamiseks tagage, et
USB-katted oleksid paigaldatud, kui USB-porte (E) ei
kasutata.

ct47125,1708113151155-21-21MAY24

Tooakna lilesehitus

[ y|
Tt Tra

Toarh Yy
Shify Track

i3 =)

[ L a

22z ! 5] B

PC28807—UN—20SEP22

Ekraani t66aken

A—NMeniiu

B—Otseteeklahvid

C—Eelmise voi jargmise todakna nupud
D—Olekukeskus

E—To60aken

F—Tiitliriba/t66akna valik

Meniiii (A) kuvab kéik ekraani ja masinasse installitud
rakendused.

Otsetee nupud (B) viivad kiiresti sageli kasutatavate
rakenduste ja funktsioonide juurde.

Eelmise ja jargmise to6akna nuppudega (C) saab
likuda mitme t66akna vahel.

Olekukeskuse kuvamiseks valige tdhega (D) naidatud
ala. Seal kuvatakse juhtimispuldi funktsioonide jaoks
olulist teavet, nagu GPS signaali tugevus ja andmete
salvestusruum.

Tooakna (E) hadlestamine kaib paigutushalduri kaudu.

Vajutage tiitliriba (F), et kuvada aken To6akna
valikud. Olemasolevate akende hulgast saate valida
soovitud tédakna.

(Toodlehe haadlestamise kohta saate lisateavet
rakendusest Paigutuse haldus.)

ct47125,1708274355289-21-18FEB24

Meniil

oo
ao
MENU

Menliiinupp

PC28688—UN—25AUG22

Menutnupu valimisega kuvatakse kdik ekraanile ja
masinale installeeritud rakendused. Vasakpoolse kaardi
valimisega saab vaadata rakenduste erinevaid gruppe.

MARKUS: Kasutatavad rakendused olenevad masina
konfiguratsioonist.

ct47125,1708274355252-21-18FEB24

Ekraanil kuvatav abiteave

©,

APY76313—UN—21SEP22
Rakendus Abikeskus ja nupp Informatsioon

Abikeskus on mdeldud taienduseks trikitud
kasutusjuhendile. Enne t66 alustamist lugege
kasutusjuhendit. Abikeskust saab avada kolmel viisil.
1.Abikeskuse rakenduse avamine

a. Menud valimine

b. Rakenduste vahekaardi valimine

c. Abikeskuse valimine
2.Abikeskuse otsetee valimine
3.Rakenduse lehe kisimark

ct47125,1708274355193-21-18FEB24
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Kasutamine — ekraani tutvustus

Olekukeskus

PC28826—UN—22SEP22

Olekukeskus

Olekukeskus asub tiitliribal ja sellel kuvatakse
juhtimispuldi funktsioonide jaoks oluline informatsioon,
nagu GPS-signaali tugevus ja teatised.

Rippmenuus lisainfo kuvamiseks valige Olekukeskus.
Laiendatud olekukeskuse kaudu saab liikuda kiiresti
teatiste ja satete juurde.

MARKUS: Olekukeskuses on kuupdev ja kellaaeg ning
andmete salvestusruum kogu aeg néhtaval.
Lisateavet kuvatakse séltuvalt masina
konfiguratsioonist ja teatistest.

ct47125,1708274355155-21-18FEB24

Otseteeklahvid
@jar =l d2-r=0 [>H

APY76316—UN—22SEP22

Otseteeklahvid
Otsetee nupud naitavad olekuteavet ja voimaldavad
kiiret juurdepaasu rakenduste funktsioonidele.
Otseteeklahvid on tdé6akna allosas alati ndhtavad.

(Otseteeriba kohandamiseks saate teavet rakendusest
Paigutuse haldur.)

ct47125,1708274355111-21-24MAY 24

Litsentside kuvamine

Ekraanil eri rakenduste kasutamiseks on vaja
spetsiaalseid litsentse.

Pohilitsents
Ekraani G5 kasutamiseks on vajalik péhilitsents.

Ponhilitsentsi teisaldamiseks mittekasutatavast ekraanist
uude ekraani votke Uhendust ettevotte John Deere
edasimudjaga.

Kui ekraanil puudub pdhilitsents, saab kasutada vaid
jargmisi rakendusi.

® Tarkvarahaldur

e Keel ja mddtuhikud

e Failihaldur
® Ekraan ja heli
® Diagnostikakeskus

MARKUS: Péhilitsentsita ei saa andmeid eksportida.

Lisalitsentsid

MARKUS: Litsentse saab (ile kanda ainult sarnastele
seadmetele.

Lisalitsentsid on vajalikud ekraani taiustatud
funktsioonide kasutamiseks.

Litsentside juurde navigeerimine

1.Valige nupp Menud.

2.Valige vahekaart Susteem.
3.Valige rakendus Tarkvarahaldur.
4.Valige vahekaart Litsents.

Kehtivate litsentsidega on saadaval jargmised
funktsioonid.

e AutoTrac

e Data Sync

e Podlluandmete jagamine

® Sektsioonide juhtimine

® Tuhikaigu pbhjused

Litsentside ostmiseks pddrduge ettevdtte John Deere
edasimuuja poole.

Demofunktsioonid

Tarkvarahalduris on ekraanifunktsioonide proovimiseks
saadaval demofunktsioonid. Funktsiooni kérval olev
sinine margutuli tAhendab sisselllitatud prooviversiooni.

Demoversioon on tehasest saadaval 15 kasutustunniks.
Naiteks AutoTraci demoversiooni tootunnid vahenevad
ainult siis, kui see on aktiveeritud.

Funktsioonide avamine

1.Valige nupp Menuu.

2.Valige vahekaart Siisteem.
3.Valige rakendus Tarkvarahaldur.
4.Valige vahekaart Funktsioon.

Riistvara aktiveerimised

Riistvara aktiveerimised installitakse tehases voi
edastatakse osana teenuse aktiveerimise
edastusprotsessist. Riistvara aktiveerimised annavad
ekraani tarkvarale teavet sellega seotud riistvara dige
toimimise kohta

ct47125,1708274355040-21-18NOV25
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Kasutamine — ekraani seadistamine

Ekraani satted

PC689856—UN—26SEP25
Ekraani sétete siimbol

Ekraani satete rakendus vahekaardil Siisteem
reguleerib méningaid ekraani konfiguratsioone.

Kuupdev ja kellaaeg

] mutti-Display settings (3

Currmnt Date Bate Farmat

— "E 03-10-2025 MM DO
Monday
ey ol Measure
Timme

argriness Carvend Tine Teme Fommat

o 8:51
- A -
$cmdivy Miede Tia Zone

JTC-6:000 AmericaChicage |

PC689859—UN—26SEP25
Vahekaart Kuupé&ev ja kellaaeg

Kuupaeva ja kellaaja rakenduse infot kasutavad
susteemi mitmed olulised funktsioonid. Nende hulgas
vealogi, litsentsid ja andmesalvestus.

Kuupéev ja kellaaeg méaratakse automaatselt, kui on
Uhendatud GPS-vastuvétja, mis votab vastu kehtivat
signaali. Sellisel juhul maarake ainult ajavoond.

Praeguse kuupaeva ja kellaaja voib leida igal ajal, kui
valite peamise todlehe Ulaosast olekukeskuse.

MARKUS: Kuupéeva ja kellaaja sétted méjutavad seda,
kuidas roolimisabi ja dokumenteerimise andmeid
ekraani ja arvuti tarkvaras filtreeritakse.

Liikumine jaotisse Kuupaev ja kellaaeg

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Siisteem.

3. Valige rakendus Kuupaev ja kellaaeg.

Kuupédeva muutmine

5] mutti-Display Settings (7

Date & Time Currest Date Bt Fowrmal
Lo guage b
— * 03-10-2025 - DY
E Mpnday
Usmens ol Weasmne
Tima

angneness Current Tinee | Ty ——

s 08:51
r— [ey] A hrou
i amduy hede Tirme Zone

JTC-6:0000 Ammerici/ Chica s |

PC689859—UN—26SEP25
Vahekaart Kuupéev ja kellaaeg

A—Kasutaja poolt maaratud kuupdev
B—GPS poolt maaratud kuupaev

Kuupaeva saab muuta lksnes siis, kui GPS ei ole
Uhendatud vdi GPS-signaali pole. Muul juhul maarab
kuupaeva GPS.

Kuupéeva vorming ei sbltu GPS-signaalist ning seda
saab igal ajal muuta.

1.Valige paev, kuu voi aasta.

2.0ige vaartuse sisestamiseks kasutage klahvistikku.

3.Valige Tehtud muutuste rakendamiseks voi Tuhista
eelmisele lehele tagasi pé6rdumiseks muutusi
rakendamata.

Kuupéeva vorming

1.Valige Kuupaeva vormingu lahter.
2.Valige nimekirjast kuupdeva soovitud vorming.

3.Muutuste rakendamiseks valige Tehtud véi eelmisele
lehele tagasi p66rdumiseks muutusi rakendamata,
valige TUhista

Kellaaja muutmine

#
&

®

PC689854—UN—26SEP25
Kellaaja muutmise ikoon

A—Kasutaja poolt maaratud kellaaeg
B—GPS poolt maaratud kellaaeg

Kellaaega saab muuta Uksnes siis, kui GPS ei ole

04B-1



Kasutamine — ekraani seadistamine

Uhendatud vdi GPS signaali pole. Muul juhul maarab
kellaaja GPS.

Kellaaja muutmine

1.Valige tunnid v6i minutid.
2.0ige vaartuse sisestamiseks kasutage klahvistikku.

3.Valige Tehtud muutuste rakendamiseks vdi TUhista
eelmisele lehele tagasi pdérdumiseks muutusi
rakendamata.

Ajavoond ja kuupaeva vorming ei séltu GPS signaalist
ning seda saab igal ajal muuta.

Ajavoond

1.Valige kontinent vbi ookean ja valige Edasi.
2.Valige riik ja valige Jargmine.

3.Valige ajavdond ja valige Jargmine.

4 Kinnitage valitud ajavéond ning valige OK.

Kellaaja vorming

12-tunni vdi 24-tunni vormingu valimiseks kasutage
valikunuppe.
Keel ja numbrid

Rakenduse Keel ja numbrid abil saab muuta keelt ja
numbrivormingut.

Language Farmat

Bute & Time Ather Alternate
I m" . English J Espafiol

™~
i l } Swap Language
Sownd Muftber Foermat
—— T
1, 234855 B 123455
kil pde Dingdayy

PC689858—UN—26SEP25
Vahekaart Keel ja numbrid

e Keele vorming (aktiivne ja alternatiivne)
e Keele vahetamise nupp
® Numbrivorming (punktiga vdi komaga komakoht)

Seadistuste muutmiseks valige Uks voi teine kaart.
Liikumine jaotisse Keel ja numbrid

1.Valige nupp Menud.

2.Valige vahekaart Susteem.

3.Valige Ekraani satted.
4.Valige Keel ja numbrid.

Mootiihik

B

Data & Tims

Priview Unets ol Measure
Lan, 11
Wkt Catagory e
Feen o
units of Measure Datance & mi
fual pal
Presiure wsi
BriphtRELL fpend b
Matrie
Taris B palfac, giiac. pifac, Blac
Sound Barged Raie paliac, B
Seenperature ¥ sewed Dmglish
Wmghi N
Standiy Mode

e gl

owwe—y

PC689863—UN—26SEP25
Méétiihikute vahekaart

Erinevaid seadistusi saab luua nii ekraani kui ISOBUS
VT virtuaalterminalil kuvatud kontrollerite jaoks.
Seadistuste muutmiseks valige Uks voi teine kaart.

Ekraan

Valige inglise, meetermdddustik voi inglise
segasusteem.

ISOBUS VT

5 Display settings (0 B=3
S e T

T Unins of Measure

U basmer Umids of Maavure as Dhiplay

Lty of WMeasunemant Enghish I

Erigheness Number Fermae 1,234 55 |
Sl Distance | Enghishiined English (fL mi |
Area | Enghish/Mixed English (ac, sq ft) |
Uandly Wit ’
Velume  Enghish igal) |

uhuiinipie Displays

PC689857—UN—26SEP25
ISOBUS VT

ISOBUS virtuaalterminalil kuvatud kontrolleritel saab
kasutada erinevaid mddtuhikuid kui Ulejadnud ekraanil.
Voétke éra margistus valikult Samade modtuhikute
kasutamine kui ekraanil, et saaks teha valikuid
jargnevast loetelust:

Mo&6tihikud

Numbrivorming

Kaugus

Pindala

Helitugevus

Mass

Temperatuur

Rohk

Joud

MARKUS: Vé6imalik on kasutada kuvamiseks samu
mootiihikuid.
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Heledus
Date & Time E—
(e TR T
Lasguage &
Numnber Brightness Secting
Bay Night
Urets of Measare - - —
T Prachilen Teckeelogy & Eaemiart
CommardCenter  Bxtended Monitsr Cormerpant Infstainment
|wl“ ¥
100 100 =0 £ A,
e — ==
+ & + & + & +
Standby Mode a— - -
Mtciple plays

PC684078—UN—26SEP25
Vahekaart Heledus

Heledusreziim

e Automaatreziim

Automaatreziim on soovituslik seadistus. Siis on
ekraani heledus stnkroonis kabiini tulede lllitiga. Kui
kabiini tuled on valja lilitatud, siis on ekraani reziim
Paevane. Kui kabiini tuled on sisse lllitatud, siis on
ekraani reziim Oine.

® Paevane ja oine reziim
Valige paevane vdi 6ine reziim, et ekraani heledust
kabiini tulede lulitiga mitte stinkroniseerida.

MARKUS: Valitud reZiim ei méjuta teise ekraani
heledust. Selle ekraani heledust tuleb reguleerida
sealsete seadistuste kaudu.

Heleduse satted

Valige Uks nendest satete nuppudest, et kuvada vastav
heleduse reziimi hipikaken.

® Piev
e 06

Paevaste voi diste satete jaoks saab valida erineva

heleduse protsendi:

e Tappistehnoloogia ja mugavus
e Nahtavus

Heli

PFrecisken Technology & Camlon
Date & Vi Commamandd sates Cormeipayl inlot sinmasy

Langeage & 1?“
Number .

+ & + & +

Units 24 Measure

Brighingss
- - IS
Sranchy Wode

Whultigle Dinglayy

PC689861—UN—26SEP25
Vahekaart Heli

Muutke ekraani helitugevust suurendamise (+) voi
vahendamise (-) nuppudega, kohaldub jargnevale:

e CommandCenter
® Nurgapost
® Teabe- ja meelelahutussiisteem

Ootereziim

Mansby Made
Date & Time

T~ () stomty |
Uity of Measune
Erighiness
tousg
|

—

Muleple Dl

PC689862—UN—26SEP25
OotereZiimi vahekaart

MARKUS: Pritsidel pole ootereZiim kasutatav.

Ootereziimi nuppu kasutatakse ekraani
véljaliilitamiseks.

Selle valikuga saate ekraani saastureziimi lilitada.
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Mitu ekraani
B Display Settings (T) [ % |
Settingy
Date & Time
Advanced Setup None
Language & iy Mode Other Drsgiayt Detecied
Bumber
unils o Measre Fumetions ON/OFF Priority
Frecision Ag Applications on Priority 1
Brightress ISOBUS [mplerment Viewer 1 oN Priosity 1
1SOBUS [mplement Viewer 2 OFF
a— 1508US Certificaton oM
Task Controller ON Prigsity 1
Staniby File Serves ON Prigrity 1

I Wbultiphe Displanys Bt
PC689860—UN—26SEP25

Mitme ekraani vahekaart

MARKUS: Nende seadete eraldi muutmine POLE
soovitatav.

Masinas kasutatakse sageli mitut ekraani juhile korraga
eri tllpi teabe edastamiseks, voimaldades paremat
juhtimist, jalgimist ja otsuste tegemist.

Mitme ekraani kasutamiseks on kaks viisi. Mélemad
ekraanid vdivad olla tappispéllumajanduse ekraanid voi
Uks neist

voib olla tappispdllumajanduse ekraan, samas kui teine
on lisaekraan. Mitme ekraani satete konfigureerimine on
vajalik ainult kahe tappispollumajanduse ekraani
kasutamisel. Lisaekraani puhul pole muudatusi vaja
teha.

Naiteks traktoritel 8R kasutatakse mitut ekraani. Neid
ekraane saab seadistada kahel viisil.

1.CommandCenter integreeritakse valikulise
lisaekraaniga. Mdlemad monitorid t66tavad sama
protsessoriga, mistéttu pole vaja mitme ekraani
satteid konfigureerida.

2.CommandCenter seotakse G5 universaalmonitoriga.
Igal ekraanil on oma protsessor, mistottu tuleb
ekraani satteid konfigureerida.

CommandCenteri ekraan on peamine liides, et jalgida ja
juhtida masina t66d ning kuvada teavet, nagu
roolimisabi, masina satted, tédseadise juhtseadised
ning jdudlusandmed. Tavaliselt kabiini paremale kiiljele
paigaldatud lisaekraani saab kasutada kuvamaks
lisateavet, nagu kaamerapilt, dokumentatsioon, pdliu
kaardistamise andmed voi diagnostikatodriistad.

Kui tekib vajadus nende seadistuste individuaalseks
haalestamiseks, lUlitage funktsioone nuppudega sisse
voi valja. Valige igale funktsioonile prioriteet.

Tappispollumajanduse rakendused

Tappispdllumajanduse rakendus on ekraanirakendus,
mis kasutab tappispdllumajanduse jaoks
andmepdhiseid tehnoloogilisi lahendusi. Need
rakendused on loodud selleks, et aidata

pdllumajandustootjatel teha teadlikke otsuseid t66
optimeerimiseks.

Need rakendused vbimaldavad pdéllumajandustootjatel
koguda reaalajas andmeid, kaardistada pdlde,
anallUsida pdllu varieeruvust ja rakendada
kohapdhiseid juhtimistavasid, et suurendada tootlikkust,
vahendada sisendkulusid, minimeerida keskkonnamdju
ja parandada uldist pdllumajandusettevétte
jatkusuutlikkust.

Kasutage tappispdéllumajanduse rakendusi, et
suurendada tdhusust, teha tdpsemaid otsuseid ja
saavutada paremaid tulemusi. Tappispdéllumajanduse
rakendused hdlmavad AutoTraci, sektsioonide juhtimist
ja dokumentatsiooni.

ISOBUS-i tooseadise vaatur

ISOBUS-i tooseadise vaatur maarab, kas
CommandCenter saab kuvada virtuaalterminali (VT)
liidesed.

ISOBUS-i tooseadise vaatur 2

MARKUS: Kui lisaekraan pole (ihendatud, siis on
ISOBUS-i tébseadise vaaturi 2 liliti hall.

MARKUS: ISOBUS-té6seadise vaatur 2 vajab
Premium-tellimust.

ISOBUS-to6seadise vaatur 2 maarab, kas
CommandCenter kuvab lisaekraanil virtuaalterminali
(VT) liidesed.

ISOBUS-i sertifikaat

ISOBUS-i sertifitseerimise liliti kasutamine blokeerib
alguparase GreenStari ekraani kasutamise G5 ekraanil.
Algupérase GreenStari ekraani kasutamise lubamiseks
l0litage ISOBUS-i sertifikatsioon valja.

Task Controller

TAHTIS: ARGE liilitage tippispéllumajanduse
rakendusi mélemal ekraanil sisse. Roolimisabi
ja muud rakendused ei tééta sel juhul
korralikult.

MARKUS: ISOBUS-i t6éseadise vaatur on ekraanidel
GreenStar 2 ja GreenStar 3 nime all ISOBUS VT.

Task Controller (TC) ma&arab, kas CommandCenter
saab edastada Task Controlleri (TC) kasklusi
tooseadise juhtplokile ja teavet vastu votta. Siia
kuuluvad sektsioonide juhtimise teated.

Failiserver

MARKUS: Mitme ekraani kasutamisel veenduge, et
failiserver oleks aktiivne vaid tihel ekraanil.

Failiserver vahetab faile v6i andmeid masina ja
tooseadise vahel, nt konfiguratsioonifailid,
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vaetisetabelid voi keelefailid. Failiserver vajab t606ks
USB-draivi. To6seadise saadetud andmeid hoitakse
USB-malus asuvas failiserveri kaustas.

Prioriteedi seade

MARKUS: Igas ekraani prioriteedi vaatamiseks valige
olekukeskuses virtuaalterminali nupp.

Prioriteedi sate, mida nimetatakse ka funktsiooni
naiteks, maarab kummagi ekraani prioriteedi erinevate
funktsioonide laadimisel. Naiteks kui tddseadise vaaturi
prioriteet CommandCenteris on 1 ja GreenStar 3 2630
prioriteet (funktsiooni naide) on 2, siis kuvatakse
ISOBUS-i t60seadised enamikul juhtudel
CommandCenteris.

ZIDXK1X,1759230099081-21-060CT25

Paigutuse haldur

PC28704—UN—25AUG22
Paigutuse haldur

Paigutuse halduriga saab luua ja muuta t66aknaid ning
kiirvalikute riba, et esilehelt paaseks ligi olulisele teabele
ja funktsioonidele.

Tddaknad koosnevad moodulitest voi plokkidest, kus on
teave ja nupud. Té6akna mooduleid saab lisada,
eemaldada ja Umber korraldada.

Téoaknad on rihmitatud tédakna kogumiteks. Tobakna
kogumeid saab luua konkreetse t66 jaoks (istutamine
voi mullaharimine) vdi vastavalt eri juhtide eelistustele.

Tdbaknaid saab luua ja salvestada piiramatul hulgal.
Luua saab piiramatu arvu té6akende kogumeid, mis
sisaldavad kuni kimme t66akent kogumi kohta.

Kohandatud t66aknaid saab importida sama suurusega
G5 ekraanide vahel. Imporditud té6aknad on saadaval
vahekaardil Kéik té6aknad.

Liikumine rakendusse Paigutuse haldus
1. Valige nupp Menuu.
2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Paigutusehaldur.

il

Tbébaknate kogumid

Tooaknate kogumid

PC15336—UN—10JUL13

Tooakna kogumid koosnevad kuni kiimnest the
toimingu jaoks, nt istutamine vdi mullaharimine, thte
rihma koondatud tédaknast. Esilehel td6akende
sirvimisel kuvatakse ainult aktiivse td6akna kogumi
lehed.

Valige t6dakende kogum ja kuvage té6akende kogumi
muutmise leht.

Lisa tooakende kogum

® ©

A—Loo uus kogum
B—Aktiivse komplekti muutmine

PC28705—UN—25AUG22

Uue tédakna kogumi loomiseks valige nupp Loo uus
komplekt (A). Olemas oleva t6dakna kogumine
vahetamiseks valige nupp Muuda aktiivset kogumit (B).

Todakende muutmine té6akende kogumis

2 8 @ & @
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—Redigeerimisnupp
B—Nupp Dublikaat
C—Ules nupp
D—Alla nupp
E—Eemaldamise nupp

Valige Uks t66aken, et kuvada rida nuppe, millega seda
tédakent redigeerida.

Valige nupp Redigeeri (A), et muuta té6akna mooduleid.

Samade moodulitega uue tédakna loomiseks valige
kopeerimisnupp (B).

Todakende jarjekorra muutmiseks valige nupud Ules ja
Alla (C ja D). Tédakende jarjekorda kasutatakse esilehel
nende sirvimisel.

Tooakende kogumist todakna eemaldamiseks valige
nupp Eemalda (E). T66aken eemaldatakse té6akende
kogumist, aga see on loendis Koik tddaknad ikka
saadaval.

MARKUS: Kui té6akende kogumis on ainult (iks
té6aken, nuppu Eemalda ei kuvata.
Muuda té6akende kogumeid

Muutke té6akna kogumi nime, maaratud otseteed voi
lisage sinna todaknaid.

Too6akna nimi
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® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Redigeerimisnupp
B—Taiendavate to6akende kaasamise nupp

Igal td6aknal peab olema oma unikaalne nimi. Té6akna
kogumine nime andmiseks vdi antud nime muutmiseks
valige redigeerimisnupp (A).

Tddakende kogumile maaratud otseteeriba lisamiseks
vOi muutmiseks valige redigeerimisnupp.

Todakende kogumisse olemas oleva té0akna
lisamiseks valige taiendavate t66akende kaasamise

nupp (B).
Otseteede ribad

2| AEE] T o

Otseteeklahvid

PC28914—UN—19JAN23

A—Otseteeriba
B—Juurdepaasu otseteeklahv

Otseteeriba on kiirnuppude kogum, mis kuvavad
olekuteavet ja pakuvad kiiret juurdepaasu rakenduste
funktsioonidele. Otseteeribal kuvatakse kuni Uheksa
otsetee nuppu.

Kasutage otseteeribade vahekaarti, et otseteeriba
valida, muuta voi koostada. Otseteeriba saab
eksportida failihalduri kaudu.

©
®

©

Otseteeriba muutmine

PC28708—UN—25AUG22

A—Uue otsetee nupu loomine
B—Otsetee nupu liigutamine
C—Otsetee nupu eemaldamine

Otseteeriba muutmine

Otsetee nuppe saab ribale lisada, eemaldada ja seal
Umber korraldada.

MARKUS: Otseteeribale saab paigaldada vaid (ihe
samasuguse otsetee ikooni.

Uue otseteeriba loomiseks valige nupp Loo uus otsetee
(A) ja valige sobiva sisuga rakendused. Leidke loendist
otsetee, mis sooritab soovitud funktsiooni, seejarel
valige nupp Lisa.

Kui see on otseteeribale lisatud, valige otsetee, et see
esile tdsta. Vajutage nuppu Liiguta otseteed (B) ja
teisaldage see vabasse kohta.

Otsetee eemaldamiseks tdstke see esile ja valige nupp
Eemalda otsetee (C).

Koik tooaknad

Iy

Kbik tééaknad

PC15340—UN—10JUL13

MARKUS: Té6aknaid saab importida ja eksportida
failihalduri rakendusega.

Vahekaardil Koik tooaknad kuvatakse kdik ekraanil
loodud tooaknad. Sellel vahekaardil on toodud nii
aktiivses kogumis sisalduvad té6aknad kui ka muudes
to6akende kogumites kasutatavad téoaknad.

Tooakna muutmine

ON
@@
e

PC28709—UN—25AUG22
A—Redigeerimisnupp

B—Nupp Dublikaat

C—Eemaldamise nupp

Valige Uks t6daken, et kuvada rida nuppe, millega seda
té6akent redigeerida.

Valige nupp Redigeeri (A), et muuta tédakna mooduleid.

Samade moodulitega uue tédakna loomiseks valige
kopeerimisnupp (B).

Ekraanilt td6akna kustutamiseks valige
eemaldamisnupp (C). Nii eemaldatakse t6daken
ekraanist ja aktiivsest kogumist jaadavalt.

MARKUS: Eemaldamisnuppu ei kuvata, kui valida
tehase vaikimisi té6aken.

Loo uus tooaken
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PC28710—UN—25AUG22

Nupp Loo uus té6aken

Uue tédakna loomiseks valige nupp Loo uus tédaken.

Toodakende lisamine, redigeerimine voi
dubleerimine

Toolehtede lisamiseks, redigeerimiseks voi
dubleerimiseks kuvatakse sama liides. Uus t66aken on
tlhi, aga dublikaadil vdi redigeeritaval td6aknal on juba
mooduleid.

Tooakna nimi

o]\
® [+

PC28707—UN—25AUG22
A—Nupp Lisa moodul
B—Redigeerimisnupp

Igal td6aknal peab olema oma unikaalne nimi. Valige
nupp Redigeeri (A), et td6aknale nimi anda vdi seda
muuta.

Lisa moodul

Valige nupp Lisa moodul (B) ning valige sobiva sisuga
rakendus. Valige nimekirjast soovitud teabega moodul
ja vajutage nuppu Lisa.

MARKUS: Tébaknale saab asetada sama mooduli
ainult (ks kord.

MARKUS: Ruumi téitmisel alustage suuremate
moodulitega ning seejéarel vaiksematega.

Iga mooduli jaoks vajaliku ruumi
kindlaksmé&éramiseks kasutage koordinaatvérku.

Moodulite iimberpaigutamine

©

Mooduli ligutamine

PC28712—UN—25AUG22

Kui moodul on tédaknale lisatud, siis valige see, et see
aktiivseks muutuks. Vajutage moodulit ning nihutage
see tUhjale kohale.

Mooduli eemaldamine

L=

PC28711—UN—25AUG22

Nupp Eemalda moodul

Valige moodul, et see aktiivseks muuta, ning valige
nupp Eemalda.

Esilehel tooakende vahel liikumine

PC28713—UN—25AUG22
Tiitliriba

PC28714—UN—25AUG22

Nupud Jérgmine ja Eelmine

A—Tiitliriba
B—Jargmise ja eelmise toé6akna nupud

Kui aktiivses todakende kogumis on mitu tddakent, siis
on esilehel kuvatava té6akna valimiseks mitu viisi.
Tiitliriba (A)

Valige esilehe (laosast tiitliriba, et kuvada aktiivsete
to6akende kogumis olevad tédaknad. Valige
vaatamiseks t6daken, koostage uus tddaken, muutke

td6akende kogumit vdi valige vaatamiseks muu
té6akende kogum.

Jargmise ja eelmise to6akna nupud (B)

Tooakende vahel liikumiseks valige vasak vdi parem
nool.

Sormega libistamine (C)

Téodakende vahel liikumiseks libistage sérmega lle
ekraani vasakule voi paremale.

ct47125,1708275551174-21-18FEB24
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Kasutajad ja juurdepaas — votmest
kaivitatavad masinad

PC28700—UN—25AUG22

Kasutajad ja juurdepéés
Kasutajad ja kasutajadigused haldab kasutajaprofiile, et
kasutajate jaoks teatud funktsioonid lukustada.
Vahekaart Kasutajaprofiilid

e Muutke ekraaniprofiili ja administraatori isiklikku
tuvastusnumbrit (PIN).

Vahekaart Juurdepdasuriihm

e Ekraani lukustatud funktsioonide salvestamine.

Vahekaart Turva PIN-kood

e | (ilitage sisse ekraanilukk. Ekraanile juurdepaasuks
I&heb tarvis operaatori vdi administraatori PIN-koodi.

Liikumine jaotise Kasutajad ja juurdepaas juurde
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Stisteem.

3. Valige ikoon Kasutajad ja juurdepaas.

Kasutajaprofiilid

A—Administraatori profiil
B—Operaatori profiil

PC28701—UN—25AUG22

Ekraani saab seadistada kahe profiili peale -
administraator vdi operaator. Aktiivne profiil kuvatakse
profiilide nimekirja kohal.

Administraatori profiil (A)

Administraatori profiil on alati maaratud Taieliku
juurdepaasuga gruppi. See annab juurdepaasu
kdikidele funktsioonidele ning sellega saab operaatori
profiilis funktsioone lukustada ja avada. Administraatori
profiilile juurdepaasu tékestamiseks saab sellele
maarata PIN koodi.

Juhi profiil (B)

Juhi profiil on alati maaratud Piiratud juurdepaasuga
gruppi. Seal paaseb ligi Uksnes nendele

funktsioonidele, millele juurdepaas on tagatud.
Operaatori profiil peab olema aktiivne ning
administraatori profiilil peab olema PIN kood, et
funktsioone saaks lukustada.

Aktiivse profiili muutmine

® ©® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Nupp Muuda profiili
B—Redigeerimisnupp
C—Nupp Vaata
Valige nupp Muuda profiili (A) ning valige nimekirjast
profiil.

MARKUS: Kui administraatori profiili jaoks on loodud
PIN kood, siis tuleb see sisestada enne, kui llilitada
Umber juhi profiilist administraatori profiiliks.

Lisa/muuda PIN

Valige Administraatori profiilil nupp Redigeeri (B). Valige
nupp Lisa/muuda PIN.

Juurdepaasurithm

Konkreetse rihma juurdepaasudiguste seadistamiseks,
kuvamiseks voi muutmiseks kasutage
Juurdepaasuriihmasid.

Taisjuurdepaasuriihm

Taisjuurdepaasuga rihmal on ligipaas koéikidele
funktsioonidele. Taisjuurdepaasuriihma ei saa
redigeerida.

Piiratud juurdepaasu rihm

Administraator voib piiratud juurdepaasuga riihmale

anda ligipdasu ainult teatud funktsioonidele. Piiratud
juurdepaasu rihma saab redigeerida Uksnes siis, kui
aktiivne profiil on administraatori profiil.

Muuda paasudbiguseid

S
®

©

PC28703—UN—25AUG22
A—lkoon Avatud
B—Lukustuse ikoon

Kui Uhtegi funktsiooni pole lukustatud, siis on nimekirja
rakenduste kdrval "Ukski pole lukustatud”. Kui esineb
lukustatud funktsioone, siis on need kirjas rakenduse
nime all ning seal on luku ikoon.

Valige rakendus, et see esile tosta ja seejarel valige
redigeerimisnupp.
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Leht Muuda paasudigused kuvab lukustatud ja
lukustamata funktsioonide loendi, kus saate iga
funktsiooni lukustada vdi avada. Juurdepaasurihmades
tehtud muudatused salvestatakse, kui lehe sulgete.

Turbe PIN-kood

Kui see on sisse lulitatud, siis laheb ekraani
funktsioonide kasutamiseks tarvis isiklikku
tuvastusnumbrit (PIN). Administraatori- ja
operaatoriprofiilile saab maarata eraldi PIN-koodid.

Kui ekraanile tehakse tehaseandmete taastamine voi
sUsteemi lahtestamine, siis operaatori PIN-koodid
kustuvad. Administraatori PIN-kood salvestatakse ja
ekraan lukustub parast sisselllitust.

Ajutine juurdepaas

Kui operaator on PIN-koodi viis korda valesti
sisestanud, aktiveerib ekraan ajutise juurdepaasu
reziimi. Ekraani kdik funktsioonid on 24 t66tunniks
kasutatavad. Kui ajutise juurdepaasu periood saab labi,
tuleb ekraan lukust avada peamise avamiskoodiga.

Uldvétme hankimine

1. Logige veebiaadressil myjohndeere.com oma
kontole sisse.

2. Valige StellarSupport.
3. Valige Pdllumajandus & Vaiketehnika.

4. Valige jaotises Ekraanid, rakenduse kontroller
suvand Halda toodet.

5. Valige ekraan.

Displays, Application Controler

PC671854—UN—O0BMAY25
i-nupp

A—i-nupp

Valige lukus ekraani ja seejarel ekraani paremas
osas olev i-nupp.

Activation Detail reovsussons

Prisgact ] At Code

Basics (] R 684minugS5-1fgdvhem-5bsTvizén

Retrieve Coode '.—@

Secuty Pil Code Clulengs Code

ox

PC26539—UN—21NOV18
A—Koodi hankimise nupp

7. Sisestage ekraani valjakutsekood ja seejarel valige
Uldvétme hankimiseks nupp Laadi kood (A).

| Fargot Pin @

To Reset Your PIN{s):
lﬂsiﬂ o yor Cuis Lomeer account o obtain a Master Unleck Code,
Al user PINs will reset and
Security PIN Code will be turned off upon successful unlocking.

Display Serfal Humber Challenge Code
PCGUBUASD0088 3sdrsrbf
Master Unlock Cade
‘L[ M Cancel ] . Unlagk J
N PC26540—UN—21NOV18
B—Uldvaéti

8. Sisestage ekraanil tldvdti (B).

ZIDXK1X,1769513326161-21-03MAR26

Kasutajad ja juurdepaas — surunupuga
kaivitamine

PC28700—UN—25AUG22
Kasutajad ja juurdepaés

Kasutajad ja kasutajadigused haldab kasutajaprofiile, et
kasutajate jaoks teatud funktsioonid lukustada.
Vahekaart Kasutajaprofiilid

® Muutke ekraaniprofiili ja administraatori isiklikku
tuvastusnumbrit (PIN).

Vahekaart Juurdepéésuriihm
e FEkraani lukustatud funktsioonide salvestamine.

Vahekaart Turva PIN-kood

e | Ulitage sisse ekraanilukk. Kui turbe PIN-kood on
lubatud, on mootori kaivitamiseks vajalik juhi vdi
administraatori PIN-kood.

Liikumine jaotise Kasutajad ja juurdepaas juurde
1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Siisteem.

3. Valige ikoon Kasutajad ja juurdepaas.

04B-9



Kasutamine — ekraani seadistamine

Kasutajaprofiilid

b 9
®

A—Administraatori profiil
B—Operaatori profiil

PC28701—UN—25AUG22

Ekraani saab seadistada kahe profiili peale -
administraator vdi operaator. Aktiivne profiil kuvatakse
profiilide nimekirja kohal.

Administraatori profiil (A)

Administraatori profiil on alati maaratud Administraatori
juurdepaasu tasemele. See annab juurdepaasu
koikidele funktsioonidele ning sellega saab operaatori
profiilis funktsioone lukustada ja avada. Administraatori
profiilile juurdepaasu tékestamiseks saab sellele
maarata PIN koodi.

Juhi profiil (B)

Juhi profiili saab maarata kas valikule Taiustatud
juurdepaas voi Piiratud juurdepaas.

Administraator saab luua kuni 250 unikaalset juhiprofiili.

MARKUS: Veenduge, et PIN-koodid oleksid 4—-8 numbri
pikkused.

Aktiivse profiili muutmine

® ® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Nupp Muuda profiili

B—Redigeerimisnupp

C—Nupp Vaata

Valige nupp Muuda profiili (A) ning valige nimekirjast
profiil.

MARKUS: Kui administraatori profiili jaoks on loodud
PIN kood, siis tuleb see sisestada enne, kui llilitada
tumber juhi profiilist administraatori profiiliks.

Lisa/muuda PIN

Valige Administraatori profiilil nupp Redigeeri (B). Valige
nupp Lisa/muuda PIN.

Juurdepaasudigused

Konkreetse rihma juurdepaasudiguste seadistamiseks,
kuvamiseks voi muutmiseks valige
Juurdepaasudigused.

Administraatori juurdepéaas

Administraatorina saab see profiil ja juurdepaasu tase
hallata juhi profiile, lisada véi kustutada juih profiile ja
luua nende profiilide jaoks PIN-koode.

Taiustatud juurdepaias

Taiustatud juurdepaasuga kasutajad saavad muuta
ainult teiste juhi profiilide nimesid ja juurdepaasu
tasemeid.

Piiratud juurdepaasuéigused

Piiratud juurdepaasuga kasutajad saavad vaadata
juhtide ja profiilide loendit ning muuta aktiivset profiili
oige PIN-koodi kaudu. Piiratud juurdepaasuga
kasutajatele antakse juurdepdas ainult avatud
rakendustele.

Muuda paasudiguseid

® @

®

PC28703—UN—25AUG22
A—lkoon Avatud
B—Lukustuse ikoon

Kui Uhtegi funktsiooni pole lukustatud, siis on nimekirja
rakenduste kdrval "Ukski pole lukustatud”. Kui esineb
lukustatud funktsioone, siis on need kirjas rakenduse
nime all ning seal on luku ikoon.

Valige rakendus, et see esile tdsta ja seejarel valige
redigeerimisnupp.

Leht Muuda paasudigused kuvab lukustatud ja
lukustamata funktsioonide loendi, kus saate iga
funktsiooni lukustada vdi avada. Juurdepaasurihmades
tehtud muudatused salvestatakse, kui lehe sulgete.

Varguse kaitse

Vahekaart Turvaline kaivitamine voimaldab
administraatoril lubada/keelata ilma immobilaiserita
masinatel PIN-koodi sisestamise ndude.

. Users & Access (7)

User Profiles - Theft Protection

(=) P1n code ) Enabled
Access Rights (3
I 1
| : \ | When PIN Code is enabled, Administrator or Operator PINs will
| Theft Protection b " t
| Enabled p | RN

PC697606—UN—20JAN26
Vargusevastase kaitse vahekaart
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Turbe PIN-kood

Kui see on sisse lllitatud, siis [8heb ekraani
funktsioonide kasutamiseks tarvis isiklikku
tuvastusnumbrit (PIN). Administraatori- ja
operaatoriprofiilile saab maarata eraldi PIN-koodid.

Kui ekraanile tehakse tehaseandmete taastamine voi
susteemi lahtestamine, siis operaatori PIN-koodid
kustuvad. Administraatori PIN-kood salvestatakse ja
ekraan lukustub parast sisselllitust.

Turbetasemed

¢ PIN-kood on blokeeritud: PIN-koodi lubamise nupp
on markimata. Juht ei pea masina mootori
kaivitamiseks PIN-koodi sisestama. Ekraani
algkaivitamisel PIN-koodi sisestamise ekraani ei
kuvata.

® PIN-kood on lubatud: PIN-koodi lubamise nupp on
margitud. Ekraanil on lubatud piiramatu arv valesid
PIN-koodi sisestamisi. Mootor kaivitub ainult parast
oige PIN-koodi sisestamist.

® Vajalik on PIN-kood (immobilaiseri valikvarustus
on paigaldatud): PIN-koodi lubamise valik on
eelnevalt valitud ja vaikimisi lukustatud. Juhid
peavad mootori kaivitamiseks sisestama kehtiva
PIN-koodi. Parast viit jarjestikust vale PIN-koodi
sisestamist laheb ekraan 15-minutilisele
lukustusperioodile, enne kui lubatakse taiendavaid
katseid.

Hankige seadme avamiskood (DUC)

1.Minge G5 ekraanil Glemisse parempoolsesse nurka
ja valige PIN-koodi taastamine.

2.Logige uhendatud seadme abil oma Deere’i
identimisteabega John Deere Operations Center™-
isse sisse.

3.Jargige Operations Centeris t66voogu PIN-koodi
taastamine / DUC genereerimine. Sisestage G5
ekraanilt Toote identifitseerimisnumber (PIN) ja
"challenge" kood, et genereerida DUC-kood.

4.Naaske G5 ekraanile ja sisestage genereeritud DUC-
kood, seejarel kinnitage.

5.Parast DUC valideerimist sisestage ja kinnitage uus
administraatori PIN-kood.

ZIDXK1X,1768745850768-21-03MAR26

Juhtmevaba vorgu satted

—
-

PC28801—UN—29AUG22
Juhtmevaba vérqu sétted

Juhtmevaba vérguga Uhenduse loomiseks kasutage
juhtmevaba vérgu satteid vdi looge juhtmevaba vork, et
mobiiliseadmed masinaga Uhendada. Juhtmevaba
vorgu satete rakendus kasutab JDLinki modemit voi
juhtmevaba USB-adapterit.

MARKUS: Juhtmevaba vérgu sétete lehe funktsioonid
on saadaval JDLinki modemi jaoks ainult siis, kui
modem vbéi MTG on masina CAN-is aktiivne.

Juhtmevaba vdrgu satete funktsioon pole saadaval, kui
JDLinki modem on masinaga uhendatud ainult Etherneti
kaudu. Selle funktsiooni toimimiseks peab JDLinki
modem olema tihendatud masina CAN-i vbrguga.

Liikuge valikule Juhtmevaba vorgu satted
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige juhtmevaba vorgu satete rakendus.

Masina ja traadita Uhenduse vdi mobiili ja masina
Uhenduse loomise kohta saate lisateavet
elektroonilisest spikrist.

Masina juhtmevaba iihendus
-

PC24041—UN—05APR17
Masina juhtmevaba lihendus

MARKUS: Masina ja traadita (ihenduse loomiseks véib
kasutada vilist traadita interneti adapterit.
Uhilduvate seadmete nimekirja saamiseks
pddrduge ettevétte John Deere edasimlilija poole.

Masina traadita Ghendus thendab masina traadita
vorku JDLinki modemi kaudu.

Kasutage masina traadita Uhendust jargmiseks.

Raadioside kaudu pakutavad tarkvarauuendused
Kaugdiagnostika

Ekraani kaugjuurdepaas (RDA)

Veebipdhised litsentsid

Data Sync personaalse paasupunkti abil

MARKUS: Kui rakendus Machine Sync on kasutusel,
siis on masina traadita tihendus blokeeritud.

Mobiilist masinasse
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N

PC24042—UN—O05APR17
Mobiilist masinasse

Valik Mobiil masinaga loob traadita vérgu modulaarse
JDLinki modemi kaudu, et Ghendada traadita seadmed
masinaga.

Kasutage valikut Mobiil masinaga jargmiseks.
® John Deere Connect Mobile

MARKUS: Kui rakendus Machine Sync on kasutusel,
siis on traktoritel valik Mobiil masinaga blokeeritud.
Juhtmasina vérguga tihenduse loomiseks peavad
traktorijuhid kasutama rakendust Machine Sync.

ZIDXK1X,1749533996335-21-200CT25

COM-pordi seaded

pe
PC28803—UN—29AUG22
COM-pordi seaded

COM-pordi seadeid kasutatakse RS232 signaali
seadistamiseks, et ekraan saaks vahetada andmeid eri
juhtliksuste vbi seadmetega.

Avage COM-pordi seaded

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige COM-pordi seadete rakendus.

MARKUS: COM-portide kaudu seadmete
lihendamiseks ldheb vaja tdiendavat juhtmekimpu.
Vétke tihendust John Deere'i edasimlilijaga.

Ekraanil on jargmiste seadmete Uhendamiseks kaks
COM-porti.
® Field Doc Connect

® GPSi (globaalse positsioneerimisslisteemi)
vastuvdtja

Lammastikuandur (N) (tootjad: Yara ja Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Viljakaru seadistamine

Field Doc Connecti nouded.

® Modulatsioonikiiruseks on maaratud 9600.

e Andmelogimine on juhtiksuses Raven sisse
[Glitatud.

® Andmelogimise paastikuvaartus on alla 3 sekundi
(soovitatav on 1 sekund vai alla selle).

Jada-GPS-i nouded.

MARKUS: AutoTraci roolimisabi ei (ihildu kolmanda
osapoole RS232 GPS-iga.

® Modulatsioonikiiruseks on maaratud 19 200.

® Valjunsageduseks on maaratud 1 voi 5 Hz
(roolimisabi, manuaalne roolimisabi ja
paralleeljargimine vajavad sagedust 5 Hz).

® Vastuvdtja on seadistatud jargmiste sGnumite
valjastamiseks.

- GGA

- GSA

- RMC

8 bitti

Paarsus puudub

1 stopp-bitt

- Vooluhulga reguleerimine puudub

Lammastikuanduri (N) seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage N-anduri
sUsteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Konfigureerige COM-pordi seaded seadme tulbi ja
tootja jaoks.

3. Valige N-Sensing sihtmaarale/Rx-ile t66
seadistamise rakenduses t06 kokkuvotte lehel.

GreenSeekeri seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage GreenSeekeri
susteem tootja kasutusjuhendi jargi.

2. Konfigureerige COM-pordi satted seadme tilbi
jaoks.

3. Valige GreenSeeker sihtmaara/Rx-i jaoks t66
seadistamise rakenduses t66 kokkuvétte all.

LH 5000 seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage LH 5000
susteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Konfigureerige COM-pordi seaded seadme tulbile
Field Doc Connect ja tootjana LH Technologies.

3. Valige seadmehalduris LH 5000.
Viljamahuti hadlestamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage viljakaru
sUsteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Valige seadme tuubiks viljakaru.
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3. Valige viljakaru tootja.
COM-pordi diagnostika

COM-pordi diagnostikat kasutatakse, et tuvastada, kas
taidetud on Uhendatud juhtiiksuse vbi seadme
kasutustingimused. COM-pordi diagnostikas kuvatavad
vaartused maarab seadme tuup.

MARKUS: Méned viljakéru kaalu tootjad vajavad
spetsiifilisi tarkvaraversioone ja kaalu sétteid, et
kaal kuvataks John Deere'i ekraanil.

ch177nn,1726040111160-21-080CT25

Alguparane GreenStari ekraan

PC28804—UN—29AUG22
Algupérane GreenStari ekraan

Alguparane GreenStari monitori rakendus véimaldab
G5 CommandCenteril suhelda juhtplokkidega, mis on
mdeldud kasutamiseks alguparase GreenStari
monitoriga ja CCD-siiniga seeriate 00, 10 ja 20
traktoritega.

MARKUS: Uhilduvate masinate ja tééseadiste 5G
ekraani Uhilduvuse kohta leiate teavet aadressilt
www.stellarsupport.deere.com.

Algupéarasele GreenStari ekraanile navigeerimine

1. Valige suvand Mendu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige algne GreenStari ekraan.

Algne GreenStari ekraan on vaikimisi valja lulitatud ja
selle saab algse GreenStari ekraani rakenduse
tapsemates satetes sisse voi valja lllitada.

ct47125,1708275550824-21-18FEB24

Polluarvuti

Pélluarvuti

PC28820—UN—20SEP22

Masina monitor kuvab spetsiifilisi masinaga seotud
joudluse néitajaid. Gruppidesse kuuluvad jargmised
vaartused:

® Poorlemissagedus ja vdimsus
e Kutus ja rdhk

e Temperatuur

® FElektrisisteem

® Tunnid

MARKUS: Igasse gruppi kuuluvad véértused séltuvad
masina mudelist.

Gruppide vahetamiseks valige lehe vasakul poolel
asuvaid kaarte. Valige vaartus, et vaadata selle
hipikakent.

Kui naitu ei ole, siis kuvatakse kriipsud.
Liikumine rakendusele Pdlluarvuti
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Pélluarvuti.

ct47125,1740581994094-21-26FEB25
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Seadmehaldur

Seadmehaldur

PC28716—UN—25AUG22

Masina ja tooseadise profiili satete sisestamiseks avage
rakendus Seadmehaldur. Masina profiiliga seonduvad
satted on olulised ettevdtte John Deere
tappispdlluharimise rakenduste digeks toimimiseks, nt
AutoTrac, sektsioonide juhtimine ja tdéandmete
kaardid.

Seadmehalduri avamine
1. Valige nupp Menuu.
2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Seadmehaldur.

Masina profiil
Uldised seaded

Kui ekraan tuvastab masina, siis osa teabest paneb
paika masina juhtplokk automaatselt.

Teatud tUdpi masinate konkreetsed satted kuvatakse
vaid nende olemasolul.

MARKUS: Méned méétmed kehtivad (iksnes teatud
tldpi masinatele.

GPS-i nihked

MARKUS: Mitme té6seadise korral kasutatakse vaid
esimese tdoseadise kdlgnihet.

Kaardistamise, dokumenteerimise ja sektsioonide
juhtimise vigade valtimiseks kombineerige kdikide
tooseadiste kllgnihked ja sisestage see vaartus
esimese tooseadise jaoks. Nt kui esimene t6dseadis
jaab 5,1 cm (2 tolli) paremale ja teine t66seadis jaab 2,5
cm (1 tolli) vasakule, sisestage 1,3 cm (0,5 tolli)
paremale.

® GPSi kiilgsuunaline hélve

- Kulgsuunaline kaugus (vasakul vdi paremal)
masina keskjoone ja GPS-vastuvdtja keskpunkti
vahel. See vaartus on enamasti 0,0, juhul kui
GPS-vastuvdtja ei ole masina keskjoonest
vasakul voi paremal nihkes.

® GPS-i pikisuunaline nihe
- Joonkaugus GPS-vastuvdtja keskpunktist
masinal oleva punktini.

GPS-i joonkauguse nihke md6t oleneb masina
tuubist. Nihete mootmise kohta saate teavet
elektroonilisest spikrist.

® GPS-i kérgus
- GPS vastuvdtja kaugus maapinnast.

Uhenduse nihe

] Uhenduspupkt on koht, kus té6seadis Uihendub
masinaga. Uhenduse nihe on kauguse moot
Uhenduspunkti ja masinal oleva punkti vahel.

Uhenduse nihke md6t oleneb masina tiilbist. Nihete
mddtmise kohta saate teavet elektroonilisest spikrist.

Profiili tehaseseadete taastamine

MARKUS: Uksnes ekraani tuvastatud masinate
profiilisétteid saab taastada vaikeseadetele.

Masina profiili vaikesatted asuvad masina juhtplokkides.
Seadistuste muudatusi séilitatakse ekraanis. Profiili
tehasesatetele lahtestamiseks valige Lahtesta profiil.

Kasutage abikeskuse ekraaniabi lisateabe saamiseks
seadmehalduri ja masinaprofiili kohta.

Tooseadise profiil

Profiili nime maarab ekraan automaatselt tuvastatava
toOseadise jargi; seda ei saa salvestada. lIma
juhtplokita té6seadiste profiili nime maarab kasutaja.

G5 ekraan toetab kahte AEF-i (Agricultural Industry
Electronics Foundation) sertifikaadiga ISOBUS-i
juhtplokki. Kahe ISOBUSI juhtploki kasutamist
piiratakse Uhe eesmise ja lihe tagumise t00seadise
konfigureerimisega.

MARKUS: Kui teist ISOBUS juhtplokki varustuse
halduris ei kuvata, veenduge, et masina eesmine
konnektor on konfigureeritud.

Mitme ISOBUS-juhtploki kasutamist tagumise
tddseadisena ei toetata.
Terade koristamisel kaalu jagamise seadistamine

Tuvastatud ja Ghilduva ISOBUS-kaalu digeks
konfigureerimiseks ja Ghendamiseks terapunkri
to0seadisega jargige neid samme.
1.Téoseadise profiili konfiguratsioon

- Valige tdoseadise tllbiks viljakaru

Implement Profile O

Profile Name

=z ' )
I\.ﬁ rtual Implement e

A

T f t
ype of Equipmen l Grain Cart

PC684073—UN—19SEP25
Tébseadise profiil

B—Seadme tiiiip
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- Maarake toiminguks saagikoristus.

Implement Profile O

Operation(s) [ Harvesting =
\

[ -|_- | Dperation

PC684072—UN—19SEP25
T66 vahekaart

A—Toimingu tuiip

2.Unverferth UHarvest Pro ISOBUSI kaalude
erinduded Unverferth UHarvest Pro mudelite puhul
on vajalikud taiendavad seadistussammud.

- Veenduge, et UHarvest Pro tarkvara oleks
uuendatud versioonile 24.1.0.4 v6i uuemale.

- Veenduge Unverferth ISOBUS VT lehel, et valitud
oleks sate Luba Task Controlleri side.

Profiili satete salvestamine

Valige nupp Salvesta, et salvestada kdikide
vahekaartide seaded ja sulgeda rakendus Téoseadise
profiil. Vahekaartide vahel liikumisel pole vaja nuppu
Salvesta valida.

Toodseadise profiili satted salvestatakse ekraani koos
jargmise teabega.

® Profiili nimi
® Tuvastatud to0seadise juhtploki ISO nimi.

MARKUS: Konfigureeri té6seadise kontrolleris
kasutamiseelsed seaded, néiteks sbidu
konfiguratsioon, enne tédseadise profiili seadete
konfigureerimist.

Teatud t66seadise juhtploki satete muutmisel muutub ka
ISO nimi. See juhtub ka siis, kui muuta seadistusi
vaetamise ja kulvamise vahel.

Profiili seadistuste automaatne tuvastamine

MARKUS: SeedStar 2 véi SeedStar XP kiilvimasina
tuvastamiseks nende esmakordsel traktoriga
tihendamisel peab sektsioonide juhtimine olema
vélja ldlitatud. Parast esmakordset ihendamist
tuvastatakse kilvik olenemata sellest, kas
sektsioonide juhtimine on sisse voi vélja lilitatud.

Kui Uhendada tdééseadise juhtplokk, siis moned
tooseadise profiili seaded seadistab td0seadise
juhtplokk automaatselt.

Juhtploki esmakordsel Uhendamisel kuvatakse hoiatus
"Tooseadise profiil on loodud". Té6seadise edaspidisel
Uhendamisel tuvastatakse see ISO-nime jargi ja
ekraanile laaditakse t60seadise salvestatud profiili
satted.

MARKUS: Kui valida "Seadista hiljem", jatkub hoiatuse
kuvamine.

Kui Uhendada on tundmatu tdédseadis, tuleb selle jaoks
profiil koostada. Tédseadise profiili loomiseks valige
rakenduse Seadmehaldur nupp Lisa tddseadis.

Tuvastatud ISO-nime vaatamiseks valige
Diagnostikakeskus > vahekaart Kontrolleri diagnostika
> valige t00seadise juhtplokk > vahekaart Kontrolleri
teave.

Enne kasutamist kontrollige koiki vajalikke seadeid.
Tddpunkti ei seadistata automaatselt.

Uhenduse tiiiibid

e Uhenduse thiip voi rippsiisteem naitab tédseadise ja
masina Uhendust ning juhib seda, kuidas ekraan
tuvastab tddseadise liikumist masina taga.

Katvuskaart, dokumentatsioon ja sektsioonide
juhtimine vajavad Uhenduse tiibi seadistamist.

e [Liigendi nihe

Teatud tddseadistel on ligendhaakeseade, mis
Uhendatakse masina tagumise kolme punkti
Uhenduse kilge. Selle Ghenduspunkti nihet laheb
tarvis té6seadise liikumise tuvastamiseks masina
taga. See valik on saadaval Uksnes siis, kui
Uhenduse tuubiks valitakse tagumine 3-punkti
Uhendus.

Toolaius

® Todlaius naitab, millises laiuses iga tookaiguga pollul
kiintakse, kilvatakse, pritsitakse voi koristatakse.
Seda kasutatakse tddandmete kaartide ja haritud
pindala arvutamiseks. Tddlaius on vajalik rakenduste
Roolimisabi, kaardistamine ja kogupindala jaoks.

Mo66tmed

® Kiilgnihe
Kilgsuunaline kaugus masina keskkohast
tooseadise toolaiuse keskkohani. Roolimisabi ja

kaardistamise rakenduste jaoks on kilgsuunalise
hélbe seadistused vajalikud.

MARKUS: Mitme té6seadise korral kasutatakse vaid
esimese todseadise kiilgnihet.

Kaardistamise, dokumenteerimise ja sektsioonide
juhtimise vigade véltimiseks kombineerige kbikide
t66seadiste kiilgnihked ja sisestage see véértus
esimese tédseadise jaoks. Nt kui esimene
té6seadis jaab 5,1 cm (2 tolli) paremale ja teine
té6seadis jaab 2,5 cm (1 tolli) vasakule, sisestage
1,3 cm (0,5 tolli) paremale.

® Poéordetelg

Reasisene kaugus tUhenduspunktist té6seadise
pdordeteljeni td6asendis. Tavaliselt puudutavad
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selles punktis maapinda td0seadise koormust
kandvad osad. Pddrdetelje nihe on vajalik seadise
jargimise seadmiseks kurvides. AutoTraci pooérde
automaatika, kaardistamine ja passiivne tddseadise
roolimisabi nduavad p6ordtelje seadistamist.
Soovitatav on pdoérdtelje vaartuse dige t66
kinnitamine. Lisateabe saamiseks vaadake
elektroonilist spikrit.

e Todopunkt

Pikikaugus Uhenduspunktist toimingu teostamise
punktini, naiteks seemne vdi toote langemine, saagi
koristamine v6i maa harimine. Kaardistamise
rakenduse jaoks on t66punkti seadistus vajalik.

® Sektsiooni nihe (ISOBUSI to6seadised)

Pikikaugus pddrdeteljest kuni t66 toimumise punktini.
Naiteks koht, kus seeme voi toode maapinda
lastakse, vilja koristatakse vdi maad haritakse.
Kaardistamise rakenduse jaoks on vajalik sektsiooni
nihke seadistamine.

Too6 salvestamine

® Salvestamispaastikud maaravad, millal kaardi
salvestamine ja tddmonitori koguandmed sisse voi
vdlja lulitada. Kéikidel masina tutpidel ei ole kdik
salvestamise paastikud kasutusel.

MARKUS: KésireZiimis peab juht vajutama nuppe
Salvesta véi Paus, et lilitada t66andmete kaardi
salvestamine sisse véi vélja.

Mehaaniline viivitus

® Mehaaniline viivitus on keskmine aeg, mille jooksul
toode jduab maapinnani parast kasklust SISSE voi
VALJA. Seda vdib konkreetse masina, td6seadise ja
ekraani kombinatsioonist sdltuvalt olla tarvis muuta.
Kaardistamise rakenduse jaoks on mehaanilise
viivituse seadistus vajalik. Satted on sektsioonide
juhtimise jéudluse jaoks kriitilise tahtsusega.

MARKUS: Méned juhtplokid véivad ekraaniga
dunaamiliselt suhelda, tuginedes teadaolevatele
t66seadise t66punkti ja mébétmete vaéartustele, et
automaatselt arvutada mehaanilise viivituse
vaartusi.

MARKUS: Keelatud sisestusvéli néitab, et juhtplokk
suhtleb ekraaniga dinaamiliselt, et uuendada
mehaanilise viivituse parameetreid.

Seadmehalduri ja tddseadise profiili kohta lisateabe
saamiseks kasutage abikeskuse elektroonilist spikrit.

ISOBUS-i tooseadiste lahtestamise valik

@,

L&htestamisnupp

PC697601—UN—11FEB26

Implement Profile @

(3 Latersi ofiser 00in |

Work Point — 1 Planting/Seeding 56t ‘

Mechanical Del e
T £ () 1 Planting/seeding On: 0.10 see OFf: 0,10 see

LAl S

Target Rate
Measurement

-v@ 1: Flanting/seeding Seed Spacing

Work Recording AUTD Implement Contraller

c Based on Actual Rate |
(] et prome EX=N -

PC702246—UN—13FEB26
L&htestamisnupu asukoht

A—Léahtestamisnupp
B—Profiili lahtestamine

Iga kasitsi muudetud ja salvestatud seadistuse korval
kuvatakse lahtestamisnupp (A). Kui profiili on
muudetud, kuid see pole veel salvestatud, siis nende
seadistuste puhul Iahtestamise ikooni ei kuvata. Kui
Uhte voi mitut todseadise profiili seadistust on muudetud
ja profiil salvestatud, saavad kasutajad iga muudetud
seadistuse eraldi lahtestada voi I8htestada kdik
seadistused vaikeseadistustele, kasutades profiili
[&htestamist (B).

ct47125,1705184704147-21-03MAR26

Pollu valik

Autonoomseks t6oks valitud pdld tuleb hoolikalt |abi
mdelda. Hea pdllukandidaadi tegurid autonoomseks
t60ks on jargmised.

® Tasapinnaline topograafia (kuni 11° kalle). Kallakutel
vOib slsteem piirata kiirust, mis jaab alla juhi
maaratud Kiiruse.

TAHTIS: Arge kasutage seadmeid pdllul, mille kalle
on suurem kui 11 kraadi / 20%.
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PC620804—UN—27AUG24
Masin (iletab kallakut

e Tdddeldavad pollualad, mille laius on vahemalt 3
korda suurem tooseadise laiusest

APY80354R—UN—02MAR23

Téédeldav pblluala

A—Autonoomia heakskiiduta polluala (alla 3 korra) X—Tooseadise laius
B—Autonoomia heakskiiduga polluala (iile 3 korra)
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TAHTIS: Kui uritate kasutada ala, mis on viiksem,
kui tooseadise kolmekordne laius, voib masin
tletada valispiiri ja autonoomiasiisteem peatub
puhvrialas.

e StarFire'i signaali katvus globaalse tépsuse
indikaatori (GAI) 80% juures v&i parem

Accuracy (%)

APY80304—UN—01FEB23
Globaalne tapsuse indikaator

® Mobiilsidesignaali leviala tle 80%

I | G version: 7.1.2001

@T)) MTG Connection g‘;;;al Strength e e Open

——d
APY80305—UN—01FEB23
Mobiilsidesignaali leviala

e Kaardistatud sisemised takistused (nt veeteed,
sisselaskeavad ja pusikonstruktsioonid)

TAHTIS: Arge looge mitme pdllu iihendamiseks
valispiiriga kitsaid kanaleid.

APY80306—UN—01FEB23
Kaardistatud sisemine takistus

A—Autonoomia valispiir
B—Paolluotsa piir
C—NMittelabitav sisemine piir
D—Labitav sisemine piir

e Uhe sirge rajanurgaga p6llud (naide: kogu péld on 5°
pdhja suunda)

® Pollud, mis vdimaldavad pdlluotsa piire kolme voi
enama polluotsa tédkaigu jaoks

ZIDXK1X,1759921925938-21-280CT25

Pollu seadistamine

Pallul ei tohi olla liikuvaid objekte. K&igil tahtlikult pdllule
jaetud objektidel peab olema kaardistatud neid
Umbritsev piir. Tajususteem ei asenda head piiride
kaardistamist. Kaardistamata objektidest vdidakse
to6tamisel labi minna voi need véivad pdhjustada
asjatuid peatumisi.

MARKUS: Kui stisteem tuvastab rataste liigse
libisemise, siis traktor peatub.

MARKUS: Péllul olevad lombid véivad kdivitada
tuvastatud takistuse hoiatuse.

ZIDXK1X,1759921923323-21-280CT25

Pllud ja piirid

PC28766—UN—25AUG22

Rakendus Péld ja piirid

Pollunimesid kasutatakse teabe korrastamiseks, et
lintsustada andmete, naiteks roolimisabi joonte, leidmist
ja kasutamist. Péllunimede kasutamine on valikuline ja
maaramata nimede kohal kuvatakse "---".

Rakenduse Pold ja piirid abil saab teha jargmist:

® pollu asukoha nime valimine kdigi muude rakenduste
jaoks;

® |uua kliendi, farmi voi pollu nime.

e Kliendi, farmi véi pdllu nime muutmine.

® pollu seostamiseks teise farmi vai kliendiga;

e Kliendi, farmi v&i pollu kustutamine.

® | ooge piirid ja piiri kogumid.

Praeguse asukoha maaramiseks ja koigi teiste
rakenduste jaoks kasutatava nime sisestamiseks valige
markeruut klient, farm ja pold.

MARKUS: John Deere'i Operations Centeris andmete
haldamisel tuleb andmed salvestada bige kliendi,
farmi ja péllu alla.

Integreerimine roolimisabiga

e Pdllu saab seostada juhtrajaga, kui rada luuakse vai
seda redigeeritakse.

® Navigeerimisradade loendit saab filtreerida nime
jargi.

Tooakna moodul
Pollurakenduse asukohamoodul on saadaval
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paigutusehalduse rakenduses. See on vaikimisi
kasutataval navigeerimise té6kuval ning seda saab
lisada mis tahes todkuvale.

Valige asukohamoodulis péld, kui soovite:

® navigeerimisradade loendi filtreerimine;
® uute radade loomisel nende sidumine pdlluga;

e yute todandmete loomine voi eelmiste todandmete
kasutamise jatkamine.

Poldude ja piiride avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.
3. Valige rakendus Pdllud ja piirid.

Current Location

Beaverton
v Fort Amon | Racoon Fort

Manage Clients/Farms/Fields q

36th Palace
Last Modified:11/05/2025

PC697603—UN—29JAN26
Loendi ikoon

/®@K.

36th Palace
Last Madified: 11-05- zuzs

A—Loendi ikoon

Field Boundaries

Deck
Last Modified; 11-05-2025

Workable Area
0.26 ac %

Exterior boundary minus
Interior boundary areas,

e

» Dm:l

Pollupiirid

PC697604—UN—12FEB26

A—Suurendusklaas —sortige voi filtreerige saadaolevaid piire
erinevate kriteeriumite alusel

B—Ulemine sektsioon — praegu aktiivne voi valitud piir

C—To606ala — arvutatud ala, mida piir katab

D—PIlussnupp — kasutatakse uue piiri loomiseks

E—Tiihista — tiihistage valik voi mis tahes muudatused

F—OK - esitage pollupiiri valiku muudatused

G—Miinusnupp - kasutatakse praeguse piiri valiku
tiihistamiseks

H—Praegune piiri valik

|—Muud saadaolevad piirid

MARKUS: Operations Centeris hetkel aktiivse piiri valik
ei uuenda automaatselt kliendi, farmi véi péllu jaoks
valitud piiri. Piir tuleb valida késitsi.

Halda kliente/farme/polde
Poldude haldamine

? & -
® ©
PC28767—UN—25AUG22
A—Klient

B—Farm
C—Pold

Andmete haldamiseks kasutage jargmist hierarhiat.

e Kliendid (A) on hierarhia kdrgeim tase.

® Farmid (B) on hierarhia keskmine tase. Farmi saab
seostada kliendiga.

® Pollud (C) on hierarhia algtase. P6ldu saab farmi ja
kliendiga seostada.

Range hierarhia pidamine pole tahtis, véimalik on
kasutada ka ainult pdldude nimesid ja Glejdanud lahtrid
tuhjaks jatta. Ka péllunimed saab tihjaks jatta.

Kasutusviis oleneb hoitavate andmete mahust.
Rohkemate andmete salvestamine ja hilisem leidmine
vajab rohkem struktureerimist.

MARKUS: Ettevétte John Deere vanematel ekraanidel
salvestati kaardid ja juhtrajad péllunimede jargi. G5
ekraanis salvestatakse andmed laius- ja
pikkuskraadide punktidena. Péllunimed on
vajalikud ainult andmete filtrimiseks.

Nimede valimine ja filtrimine

Pdldude otsimiseks valige klientide, farmide ja példude
hierarhias klient véi farm.

1. Valige vahekaart Klient.

2. Valige loendist klient. Kliendi nimi kuvatakse kliendi
kaardil.

3. Farmi kaart kuvatakse automaatselt. Kuvatakse
ainult selle kliendiga seotud farmid.

4. Valige loendist farm. Farmi nimi kuvatakse farmi
kaardil.

5. Pollu kaart kuvatakse automaatselt. Kuvatakse ainult
selle kliendi ja farmiga seotud pollud. Valige pold.

Filtri eemaldamine
Eemaldage filter, valides valikute tihjendamise nupu.
Nimede loomine ja muutmine
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MARKUS: Parast andmete salvestamist ei tohi kliendi,
farmi véi péllu nime muuta. Nime muutmisel tuleb
seda muuta ka teistes kohtades, nt JohnDeere'i
toimingukeskuses.

Kliendi, farmi ja pdllu nimed ei tohi korduda. Eri klientide
ja farmidega seotud nimed peavad olema kordumatud.

Kliendi ja farmi kaardid

Kui olete valinud kliendi vdi farmi kaardi, vajutage lehe
allosas olevat nuppu Muuda, et kuvada Kliendi
muutmise vdi Farmi muutmise loend.

Valige avatud loendist muudetav kliendi vdi farmi nimi,
vOi vajutage lehe allosas olevat nuppu Uus, et luua uus
nimi.

Vahekaart Péld

Kui pdllu kaart on valitud, margistage pollu nimi ja valige
muutmisnupp selle pdllu muutmiseks. Nime loomiseks
valige lehe allservas nupp Uus.

Nimede kustutamine

Nime kustutamiseks muutke klienti, farmi vdi pdldu ja
valige muutmislehel kustutamisnupp.

e Kliendi kustutamisel kustutatakse ka kdik temaga
seotud farmid ja péllud.

® Farmi kustutamisel kustutatakse ka koik sellega
seotud pdllud.

Pollupiirid

PC28768—UN—25AUG22
A—Vilispiir (roosa)
B—Sisemine ldbimatu piir (roosa)
C—Sisemine labitav piir (kollane)
D—Polluotsa piir (kollane)

Valispiir (A) margib ara pollu valisserva.

MARKUS: Sisepiiride loomiseks ja kasutamiseks peab
valispiir olemas olema.

Sisepiir tdhistab pdllu olulisi osi. Need piirid saavad olla
kas labimatud (roosa) (B) voi labitavad (kollane) (C).
Labimatu piir on nt kaev, labitav piir on nt kraav.

P&orderiba piir (kollased kriipsud) (D) tahistab polluotsa
vOi poorderiba. Need luuakse valispiiri sees ja labimatu
sisepiiri Umber.

Kui seda kasutatakse sektsioonide juhtimise
rakendusega, takistavad piirid toote laotamist pollul
margitud piirkonnas ja valjaspool példu.

Pindala arvutamine

Hinnanguline piiriala arvutatakse Uhetasasel
kahemddtmelisel tasapinnal. Koik aktiivsed
sisepiiridega alad lahutatakse valispiiriga alast. Péllupiiri
ala arvutamisel ei vbeta arvesse kdrgust maapinnast.

To6 koguandmed sisaldavad kérgusmuutusi toddeldud
maa-ala koguandmetes. Arvutuserinevuste tottu vdivad
pdllupiirid ja t66 koguandmed varieeruda.

Katvuse kaardi abil piiri loomiseks on vaja jargmist.

e Pollu nimi
e Katvusvahedeta katvuskaar pdllu valispiiri Gmber

Labisbidetava piiri loomiseks on vaja jargmist.
® Pollu nimi
e StarFire’i vastuvotja SF1 voi parema signaaliga

Autonoomse piiri loomiseks on vaja jargmist.

® Pollu nimi

® | abisdidetav piir

e StarFire 7000/7500 vastuvédtja SF-RTK/RTK
signaaliga

Autonoomia piirid

Autonoomia piir on kvaliteetne korratavuse omadustega
piir, mis salvestatakse kooskdlas autonoomia
kasutamise ohutusnduetega.

Autonoomia piirid on labisdidetavad piirid, mis
salvestatakse StarFire 7000/7500 vastuvétja ja 4.
pdlvkonna / G5 ekraani abil, et tagada tapsus ning
korratavus kogu pdllu automaatika ja autonoomia jaoks.
Teavet kogutakse ja talletatakse andmetena
I&bisbidetava piiri salvestamise ajal.

Autonoomia piirid on tahistatud sinise varviga ja neil on
piiri nime voi tulbi kérval sinine autonoomia ikoon.

Noéudmistele mitte vastavad piirid on tahistatud oranzi
varviga ja neil on piiri nime voi tiubi kdrval must
autonoomia ikoon.

Katkendjoon néaitab piiri segmendi kvaliteedi prognoosi,
kui juht peaks jargmise saadaoleva toimingu I6petama,
naiteks valides salvestamise.

Naiteks Uhendab salvestamise ajal katkendjoon
praeguse punkti salvestamise alguspunktiga.
Katkendjoon muudab varvi (sinine vdi oranz) olenevalt
sellest, kas see segment oleks autonoomne (sinine) voi
mitte-autonoomne (oranz), kui piir salvestataks sel
hetkel.
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MARKUS: Segmendi autonoomsuse (sinine) jaoks
peab praegune punkt olema salvestamise
alguspunktist 100 m (329 jalga) kaugusel ja koik
néuded peavad olema téidetud.

Salvestamise peatamisel Uhendab katkendjoon
praeguse punkti kohaga, kus salvestamine peatati.
Katkendjoon muudab varvi (sinine vdi oranz) olenevalt
sellest, kas see segment oleks autonoomne (sinine) voi
mitte-autonoomne (oranz), kui salvestamist jatkataks
sel hetkel.

Autonoomia piiride llevaade

MARKUS: Autonoomse siisteemi jaoks kasutatavad
piirid peavad olema kooskdlas autonoomia
néuetega. Vaadake selle peatiiki jaotist
Autonoomia péllupiiride kaardistamise néuded.

Selged autonoomia piirid véimaldavad autonoomsel
susteemil ohutult ja tapselt toimida. Pallupiiri
kasutatakse nende toodete vordluspunktina. Tapsus on
vajalik edu saavutamiseks ja masina 6igeks juhtimiseks.

Autonoomia sisteem kasutab péllul ohutuks
navigeerimiseks ja maaratud tddpiirkonnas pusimiseks
valispiirina juhitavat autonoomia piiri ning labimatuid
piire. Autonoomia ndudmistele mittevastavad piirid on
tahistatud oranzi vdi punase varviga.

laiendavad
muudatu-
sed on
lubatud.
Soovitata- | Kasuta- |® Kaardid Kaik Koik
vad ge e Aruandlus | POhilised taiustatud
kasutusjuh- | dis- o P3I kasutusjuhtu- | kasutusjuh-
tumid kreetselt ollu .| mid ja lisaks: | tumid ja
tuvastami- | lisaks:
ne Sektsioo- | Autonoomia
® lim nide Autonoomia
e Logistika juhtimine | piiri
e Ennustatav | ® AutoTrac ;ﬁ?g:%eot_on
likumiskii- (piiri mialahen-
rus rada) duste
maapinnast| e AutoTraci kasutamise
U poorde | geltingimus.
Automaati- automaa-
ka tika
e AutoTraci
téoseadi-
se
juhtimine
e AutoPath
(read)
e AutoPath
(piirid)
® Machine
Sync
Piiride varv | Punane | Punane Oranz Sinine
salvestami-
se ajal

Ekraani Autonoomiata Autonoo-
kvaliteet mia
Operations | Tund- Alusfunkt- Tapsem Autonoo-
Centeri matu sioonid mia
kvaliteet
Meetod - ¢ Imporditud | Veetav Veetav
® Kasitsi
joonistatud
® Eelmisest
toimingust
® \eetav
Parandus- |- ® Digiteeritud |® SF3 e RTK
reziim e SF1 e RTK e RTKX
e SF2 e RTKX e SF-RTK
e mRTK
e SF-RTK
Lisanduded | Puudub | Puudub Puudub Kadik
Uksikasjade
kontroll-
loendi
Uksused
peavad
olema
taidetud
Muutmine | Muut- Muutmispii- Muutmispii- | Piiri
mispii- | ranguid pole |ranguid pole |kahanda-
ranguid vad
pole muudatu-
sed on
lubatud.
Piiri

Kui piiri salvestamise tapsus langeb alla 80%, ei ole
salvestatud piir enam autonoomsuseks vdimeline.

Jargnev voib pdhjustada piiri salvestamistapsuse
langemise alla 80%.

1.Varjutamine

2.Maastiku kompensatsiooni mooduli kalibreerimine on
vastuvotjal tegemata.

3.Ebapiisav vastuvdtja signaali hankimise aeg.

4 .Vastuvdtja paigaldussuund on muutunud.

5.Paigaldatud on uus vastuvétja.
6.Vastuvétja on uuesti tihendatud.

7.Vastuvétja nihke médtmed on muutunud.

A ETTEVAATUST: Viltige kehavigastusi ja

materiaalset kahju. Seadke autonoomia
valispiirid ja labimatud sisepiirid viahemalt 1,5
m (5 jala) kaugusele jargmisest kohast.

e Elamud, eraomand, hooned ja avalikud
soOiduteed

e Ule 11-kraadise kallakuga maa-alad (20%
kallak)

e Augud, kraavid, lohud, jarsud muldkatted,
veekogud ja muud mahakukkumised

® Tuuleturbiinid, kommunaalpostid ja
ringniisutusseadmed
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o Madalad rippuvad elemendid, nagu
elektrijuhtmed, oksad ja juhtmekimbud

® Propaani ja maagaasi sisselaskeavad voi
hoiukohad.

TAHTIS: Arge looge mitme pdllu iihendamiseks
véalispiiriga kitsaid kanaleid.

MARKUS: Loendis ei ole loetletud kéiki tingimusi, mis
véivad péhjustada ohtu. Olge valvas igas olukorras,
kus masina stabiilsus véib halveneda, ohtudeks,
mis ei ole selgelt ndhtavad, véi ldheduses olevate
inimeste arvu suurenemiseks.

TAHTIS: Péllu topograafia vdib aastate ja
hooaegade vahel muutuda. Sellisel juhul tuleb
pold uuesti kaardistada. Naited. Erosioon,
kraavid, rusuvool, vajumisaugud.

Autonoomia piiri salvestamise nihked.

A ETTEVAATUST: Viltige kehavigastusi ja

materiaalset kahju. Piiride valed nihked ja
seadmete valed m66tmed voivad pohjustada
masina liikumist labi ohtlike piirkondade. Enne
kaardistamist kontrollige piiride nihkeid ja
seadmete modtmeid.

e

Olenevalt kaardistamiseks kasutatavatest seadmetest
saab autonoomse piiri salvestusnihke luua masina
GPS-i voi todseadise td0punktist. Kui piiri salvestatakse
iima t66seadiseta masinaga, kasutage masina GPS-i.
Kui kasutate vastuvétjaga tddseadist, kasutage
téoseadise t66punkti.

e Masina GPS

- Universaalne StarFire’i vastuvotja — piiri
salvestuse nihke mddtmiseks kasutatakse
kaugust masina servast vastuvétja keskkohani.

- Integreeritud StarFire’i vastuvétja — piiri
salvestuse mootmiseks kasutatakse kaugust
masina servast masina keskkohani. Koigi
integreeritud vastuvotjate puhul kasutage
vordluspunktina masina keskkohta, olenemata
vastuvétja asukohast.

® Tooseadise t6dpunkt — piiri salvestamise nihet
moddetakse todseadise servast tddseadise
keskosani ulatuva kauguse abil.

MARKUS: Kui kasutate universaalset vastuvétjat, siis
veenduge, et masin véi tddseadis tuvastaks masina
vOi téOseadise profiilis 6iged GPS-i klilgmised
nihked, et tagada tdpne piiri paigutus.

APY80353—UN—23FEB23

Autonoomia piiri salvestamise nihke méétmine
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A—Vasakpoolne raami serv
B—Masina universaalse vastuvétja keskpunkt

MARKUS: Kui masina universaalne vastuvétja ei ole
paigaldatud masina keskjoonele, siis looge masina
profiilis kiilgnihe, et maarata tdpne paigalduskoht.
Seegjérel kasutage vastuvétja keskosa vasakule voi
paremale piiri salvestamise nihe.

MARKUS: Kui tééseadise vastuvétia ei ole tééseadise
keskjoonele paigaldatud, siis veenduge, et
t66seadise profiilis oleks dige paigalduskoha jaoks
kilgnihe. Seejarel kasutage tédseadise keskjoont,
et moéo6ta piiri salvestusnihet vasakule vbi paremale.
To6seadise keskjoonest vasakul ja paremal on
nihke véértused vérdsed ning tééseadise
vastuvétja asukoht ei méjuta piiri salvestamise
nihke véaértust.

Seadme lileulatuvus:

Autonoomne sisteem véimaldab pdllul tdétamise ajal
Uleulatumist (tédseadis, vilkurid, td6seadise
rippsisteem, masina raskused jne) puhveralasse.
Puhveralal lubatud Ulekatte hulk jdustatakse
tootolerantsiga. Too6tolerantsi ja maksimaalse puhverala
vaheline kaugus voib olenevalt seadme tlilibist ja GPS-i
kvaliteedist erineda, kuid tootolerants ei lleta kunagi
puhverala. Kui seade peatub puhveralal, paigutage
seade vajaduse jargi Umber.

TAHTIS: Viltige autonoomse t66 torkeid.
Autonoomia eduka toimimise tagamiseks on
vajalik pohjalik autonoomse pollupiiri
kaardistamine. Lisateabe saamiseks vaadake
selle peatiiki jaotist Autonoomia pollupiiride
kaardistamise nouded.

APY80321—UN—21FEB23
Minimaalne kaugus ohtudest

C—Tooseadise keskosa
D—Parempoolne raami serv

A—Autonoomsus voi labimatu piir
B—Tootolerants
C—Puhverala, 1,5 m (5 jalga)

Autonoomia pollupiiride kaardistamise nouded

e | dbisoit ekraanil. Kdige tdpsem viis pollupiiride
digitaalseks kujutamiseks on nende labisditmine,
samal ajal kui GPS-siisteem salvestab masina
asukohta. Piirid tuleb 1abi sbita ja ekraanil luua.
Véljaspool ekraani loodud vdi muudetud piiride puhul
autonoomia ei toimi.

e GPS-i tapsus: Kui valispiiri salvestamise ajal langeb
GPS-i tapsus alla 80%, ei vasta piir autonoomia
nduetele. Oodake, kuni signaal parandab ja
kaardistab ala uuesti.

¢ Mootmed Labisdidetava piiri salvestamisel peavad
kéik seadme ja vastuvétjia mddtmed olema tapsed.
GPS-i kilgnihe on Ulioluline, et tagada piiri
salvestamise nihete dige rakendamine.

A ETTEVAATUST: Viltige kehavigastusi ja

materiaalset kahju. Piiride valed nihked ja
seadmete valed mootmed véivad pohjustada
masina liikumist l1abi ohtlike piirkondade. Enne
kaardistamist kontrollige piiride nihkeid ja
seadmete moo6tmeid.

e Peatamine ja jatkamine. Vajaduse korral kasutage
peatamise ja jatkamise nuppe, et nurkade korral
salvestamist peatada ning jatkata. See aitab valtida
vale kujuga piire. Selle segmendi autonoomia
kvaliteedi sailitamiseks peab masin olema
peatuskohast 100 m (328 jala) raadiuses. Kui
jatkamiskoht valitakse peatuskohast kaugemal kui
100 m (328 jalga), liigitatakse segment
mitteautonoomseks.

MARKUS: Tarkvaraversiooni 25.2 (10.31.xxx-XXX) ja
varasemate versioonide puhul on pausi- ja
lukustuskaugus 5 m (17 jalga).

MARKUS: Tavapérase t66 korral véib varustus
méningal mééral puhveralasse Ulle ulatuda. See on
lubatud. Liigne lleulatumine (enne puhverlasse
joudmist) véib pbhjustada autonoomia stisteemi
seiskumist.
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APY80302—UN—02FEB23

Ohud ja kallakud

A—Ohutuli D—Autonoomia toopiir
B—Ohutuli E—Pollu sisemus
C—Puhver, 1,5 m (5 jalga)
ch177nn,1738323754322-21-04MAR26
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Kaardistamine

PC28771—UN—25AUG22
Kaardistamine

Kaardistamisrakendust kasutatakse ruumiliste
funktsioonide, nt jargmiste vaatamiseks:

® Roolimisabi
® katvus ja td6éandmed;
e Kaardipohised eelmaarangud

Kaardivaate saab t60lehtedele lisada rakenduse
Paigutuse haldur eri suuruses moodulitega.

Kaardistuse avamine

1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Kaardistamine.

Té6andmete kaardid

MARKUS: Té6andmete kaardid tiihjendatakse uue t66
alustamisel. Uue t66 alustamise kohta saate teavet

selles jaotises I6igus T66 seadistamine voi t66
seadistamise elektroonilisest spikrist.

Téoandmed sisaldavad kiirust, toodet ja katvust
(t6oolek). Seda salvestatakse GPS-asukoha ja aja jargi.

Todandmete failid sisaldavad jargmist teavet.

® Aeg

® [aius- ja pikkuskraadid

e Korgus

® Pollu nimi (kui juht on selle maaranud)
e Katvus

® Dokumentatsioon

Tédandmete salvestuslimiit pole pollu nime jaoks
piiratud. Ainsaks piiranguks on ekraani malumaht.
Ekraani vaba malu saate vaadata t66akna
olekukeskuses.

PC649529—UN—110CT24

Kaardistamine

Kompass (A): Naitab kaardil kardinaalset suunda.
Valige kompass (A), et valida masina Ules- ja
Ulessuunatud reZiimi vahel.

® Masina suund iileval: Vaikimisi on kompass selles
reziimis, kus masina suund on ekraani Glaosas ja
vaade pdodrleb masina suunaga (sarnaselt
perspektiivi vaatele).

® Pohi iileval: Selles reziimis on péhi alati ekraani
Ulaosas ja vaade ei p6drle masina suunaga
(sarnaselt fikseeritud polluvaatele).

Kaardivaade (B): Valige vaadete vahel liikumiseks.

® Pollukuva: masina ja pdllu Glaltvaade. Vaade
muutub masina liikkumisel péllul.

® Perspektiivvaade: kuvab pdldu sarnaselt kasutaja
vaatevaljale. Vaade muutub masina liikumisel pdllul.

® Fikseeritud polluvaade: masina ja pdllu tUlaltvaade.
Vaade ei muutu masina liikumisel pdllul, kuigi vaadet
saab nihutada.

Pollukuva (C): valige piiriservadele suumimiseks. Kui
piiri pole, suumib kaart katvuse 16puni valja.

Kaardikihi tumblernupp (D): valige kaardittitpide
vahel vahetamiseks. Kaardilegendi teave muutub
valitud kaarditttbist séltuvalt.

Legend (E): valige kaardilegendi kuvamiseks.

Poorde prognoosija (F): hoiatab juhti, ennustades
pdlluotsa ja kuvab kaardivaates kauguse pdlluotsani.

Jaotus (G): Lubage/keelake korraga mitme
kaardimooduli visualiseerimine.

Lipud (H): Valige liputliibi lisamiseks kaardile voi
piirkonna- ja joonelippude puhul salvestamise
alustamiseks. Lipu tlubid luuakse lippude rakenduses.

Katvuskaart

Katvuse andmed naitavad alasid, kus t66 on tehtud.
Uhe korra t66deldud ala tahistatakse helesinise varviga
ja mitmekordselt td6deldud ala tumesinise varviga.
Katvuskaart Uhtib rakenduses Té6monitor oleva kogu
t66deldud alaga.
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Téoandmed kuvatakse kaardil 3,21 km (2 miili)
raadiuses kehtivast GPS-asukohast.

Katvuskaarti toetavad kdik G5 ekraanid.
Katvusandmete salvestamiseks on vajalik StarFire’i
vastuvotja.

Kaardipohiste kulunormide kaart

Kaardipohiste kulunormide kaardid sisaldavad pdllu
kaitlustsoonide normide teavet. Ekraan kasutab neid
sihtkulu automaatselt muutmiseks, kui todtatakse igas
haldustsoonis.

Kaardipdhised kulunorme saab kujufailidena failihalduri
abil importida; nende kuvamiseks kaardil valige T66
seadistamine. T66andmete kaartide Ulekate
kaardipdhiste kulunormide kaartide kohal.

Kaardip6hise kulunormi nullvaartus kuvatakse kaardil
mustana. Kaardipdhised nullkulunormid lilitavad
sektsioonid sektsioonide juhtimiseks valja.

Taiendavad kaarditlitbid
Normikaart

Normikaart naitab masinast voi tooseadise juhtiiksusest
parit kulu. Kui ala on labitud mitu korda, kuvatakse
viimase kaigu andmed.

Saagikaart

Saagikaart naitab massivoo andurilt saadud keskmist
saagikust.

Niiskusekaart

Niiskusekaart naitab niiskusandurilt parit koristatud
saagi keskmist niiskust.

Prahikaart

Prahikaart naitab anduristiisteemi abil muu kui
viljamaterjali vaartust.

Sordi kaart

Sordikaart naitab péllule istutatud viljasorte. Sortide
eristamiseks kasutatakse kuni kiimmet varvi. Kui
salvestatud on Ule kiimne sordi, siis varve korratakse.

G5 ekraan dokumenteerib ja kuvab koristatava sordi
heedri tddlaiuse keskpunktis. Kui heedri keskpunkt on
paika seatud ilma sordi lokaatori kaardil sorti
maaratlemata, siis ekraan dokumenteerib ja kuvab
sordina "---".

Tootekaart

MARKUS: Tootekaart kuvatakse ainult iihe vedeliku
laotamisel.

Tootekaart kuvab péllule laotatud tooted voi
mahutisegud. Eri toodete ja mahutisegude eristamiseks
kasutatakse kuni kimmet eri varvitooni. Kui salvestatud
on rohkem kui kimme toodet ja paagisegu, kasutatakse
Uhte varvitooni korduvalt.

Singulatsiooni kaart

Singulatsiooni kaardil on kuvatud kulviku
doseerimissiisteemi joudluse protsent, kui kiilvatakse
Uks seeme korraga. Singulatsiooni kaardikiht naitab
singulatsiooni jéudlust ridade kaupa.

Kaardi omadused

Zestid: kaardistamisrakendus véimaldab kasutajatel
G5 ekraanidel kaartidel liigutusi kasutades navigeerida.
Saadaval on jargmised zestid.

1. Suum:

a. Sisse voi valja suumimiseks nipsake kahe
sbrmega sisse voi valja.

b. Topeltpuudutage Ghe sérmega, hoidke all ja
lohistage Uhe sérme suumimiseks ules vai alla.

Suurendamiseks topeltpuudutage Gihe sérmega.

Puudutage kahe sérmega Uhe korra, et jark-
jargult valja suumida.

2. Plaanimine: Pddrake kaarti Uhe s6rmega.

MARKUS: Perspektiivvaates panoraamimisel véib
masina ikoon minna plistisest lapikuks.

3. Todbakna iimberpééramine: Alustage sérmega
ekraani servast ja liikuge Ule ekraani &arise, et liikuda
jargmisele tddaknale vasakule vdi paremale.

Fullscreen

Lom

Téo6kéigu suund

Tookaigu visualiseerimine: Tookaikude kohal olevad
noolemargid naitavad téokaigu suunda.

®

PC646027—UN—13SEP24
Poolitatud kaardi ikoonid

A—Poolitamise ikoon
B—Uhendamise ikoon

Kaardi poolitamine: Kaardistamisel saab suure
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kaardiekraani poolitada. See funktsioon vdimaldab
mitme kaardikihi samaaegset visualiseerimist. Kui
kaardimoodulit saab poolitada, kuvatakse poolitamise
ikoon (A). Uhendamise ikooni (B) valimine iihendab
ekraanid tagasi. Poolitatud kaardikuvad on kokku
lukustatud. Kaik liigutused, nagu panoraamimine voi
suumimine, méjutavad poolitatud kaardi mdlemat kulge.

Satelliidi vaated. Satelliidi tausta saab lubada/
blokeerida kaardistamise to6lehel tausta
tumblernupuga.

MARKUS: Satelliidi taustakihi lubamiseks on vajalik
litsents G5 Advanced.

ZIDXK1X,1749534195748-21-24SEP25

Lipud

PC28773—UN—25AUG22
Lipud

Lippe saab kasutada péllu huvipakkuvate kohtade
margistamiseks. Neid punkte voib kasutada
navigeerimiseks vdi dokumenteerimiseks.

Lipud annavad kabiinis istuvale juhile teada, kui masina
praegune tee I8ikub lipuga margitud ala, punkti voi
joonega, vdimaldades vajaduse korral kohandusi teha.

MARKUS: Autonoomsele péllule paigaldatud lipu
héireteade ei méjuta autonoomses reZiimis té6tava
masina kéaitumist. Kasutage piire, et autonoomne
masin véldiks kindlat ala vbi objekti.

Lippudeni navigeerimine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige suvand Lipud.

Lipu kuju tutibid

@ o Vel

® © ®

PC684076—UN—25SEP25
A—Sisenemiskoha lipp
B—Koha lipp
C—Pinna lipp
D—Joone lipp

® Sisenemiskoha lipp (A)—tahistab masina
sisenemiskohta péllul.

e Punktilipp (B)—tahistab mingit pdllul olevat punkti,
naiteks kivi voi kohta, kus masinal toode otsa sai.

e Pinnalipp (C)—tahistab huvipakkuvaid kohti, nagu
umbrohulaik v6i madal koht péllul.

e Joone lipp (D)—téahistab pdllul olevaid jooni, nagu
ruutude piirid voi aiad.

MARKUS: Kui téépunkt on méératud, salvestatakse lipp
té6punktina. Kui tdépunkti pole méératud,
salvestatakse lipp otse GPS vastuvétja alla.

ch177nn,1738294533577-21-24SEP25

Sisenemiskoha lipud

PC620771—UN—08AUG24
Sisenemiskoha lipp

Masina péllule sisenemise asukoha maaramiseks
maarab voi loob juht sisenemiskoha lipud. Ideaalne viis
lippude paigutamiseks on piirijoone lahedal, kus asub
pollule sisenemise koht. Lippude pdllule paigutamine
pole piiratud. Neid saab paigutada piiridesse, piiridest
valjapoole voi ka masina praegusse asukohta.

Masina optimaalse joudluse tagamiseks on soovitatav
piirata pdllule paigaldatud lippude arvu. Sisenemiskoha
lippe saab seadistada ekraani, Operations Centeri ja
Operations Centeri mobiilirakenduse kaudu.

ZIDXK1X,1759921986197-21-280CT25

Too seadistamine

PC28769—UN—25AUG22
T66 seadistamine

To6 seadistamine vdimaldab tédseadiste ja pdldude
muutmist ning erineva toote rakendamist. T60
seadistamise rakenduses saada olevad satted
muutuvad vastavalt sooritatavale toimingule.

Too seadistamise ikooni lisamiseks otseteeribale
kasutage paigutushaldurit.
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Too6 seadistamise avamine

1. Valige suvand Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus To0 seadistamine.
T66 lilevaade

Kasutage suvandit T66 kokkuvéte, et valida valikulised
Uksikasjad, nagu toode, pdllukultuuri taup ja sihtkulu/
eelmaarang.

Tooloend

Valige suvand Too6loend, et vaadata ja valida plaanitud,
jagatud voi ajalooline t60.

® Plaanitud — valige imporditud té0plaan ja seadistage
ekraan automaatselt t66 alustamiseks.

e Jagatud — valige ja lituge t66rihmaga katvuse,
masina asukoha ning juhtradade jagamiseks.
® Ajalugu — valige ja jatkake eelmist t66d.

Uus t66

Uue t66 nupp

PC28710—UN—25AUG22

Konkreetse pdllu tédandmete eemaldamiseks kaardilt
valige Uus t66. Kui pdllu nime pole valitud,
salvestatakse koéik péllu nimeta jaadvustatud
tédandmed tédloendisse ja kustutatakse seejarel
kaardilt.

Muud uut t66d alustavad tingimused.

e Juht muudab klienti, farmi vi pdldu ja ei jatka t66d.

e Juht vahetab pollukultuuri kiilvamise voi
saagikoristuse ajal. Kui korraga on tegemisel rohkem
kui ks toiming ja muudetud toimingu jaoks
alustatakse uut t66d.

e Juht vahetab toodet voi kuivsegu kuiv- voi
gaasmaterjali laotamisel. Kui korraga on tegemisel
rohkem kui ks toiming ja muudetud toimingu jaoks
alustatakse uut t66d.

e Kui juht vahetab toodet vdi mahutisegu, kui korraga
on aktiivne rohkem kui Uks vedeliku laotustoiming.
Uut t66d alustatakse muudetud toimingu jaoks.

MARKUS: Toote véi mahutisegu vahetamine (ihe
vedeliku laotamisel ei koosta automaatselt uut
tood. Kui soovitakse uut tood alustada, tuleb valida
nupp Uus t66.

e Tuvastati uus tédseadis voi platvorm, mis loob t66de
kogumi, mis ei vasta Uhelegi eelmisele t66de
kogumile.

® Eelnevalt tuvastatud t66seadis voi platvorm

eraldatakse ja luuakse virtuaalne té6seadis voi
platvorm.

e Juht litub andmeid jagava t66rihmaga ja téidetud on
suvaline loendist esitatud tingimus.

Sihtkulu/eelméairang

PC28806—UN—29AUG22

Kaardipbhine kulunorm

Ekraan toetab Uksnes vormingut ArcGIS shapefile.

Importida saab piiramatu arvu kaardipbhiseid
kulunorme.

Igal kaardipdhisel kulunormil on piiramatul arvul
normitsoone.

Normitsoonide suurusel pole méddetavat
miinimumpiirangut.

Mitme tsooni normi valik

Valige mitme tsooni normi valiku markeruut ja valige
meetod, mida ekraan kasutab poolitatud sektsiooni voi
sektsioonide sihtnormi maaramiseks.

e Korgeim — kasutab antud mdddiku katvusala
normidele vastavat kdrgeimat kaardipohist
kulunormi.

® Madalaim — kasutab antud m&ddiku katvusala
normidele vastavat madalaimat mitte nulliga
vorduvat kaardipohist kulunormi.

e Keskmine — kasutab antud mdddiku katvusala
normidele vastavat kaalutud, mitte nulliga vérduvat
keskmist kaardipdhist kulunormi.

e Koige tavalisem — kasutab antud mdéddiku katvusala
suurimat jagatut mitte nulliga vérduvat kaardipdhist
kulunormi.

Vaikimisi maaratakse mitme tsooni kulunormiks
kdrgeim. Mitme tsooni kulunormi saab konfigureerida
iga unikaalse toimingu jaoks. Antud toimingu valik
kehtib maaramatult, v.a tehasesatete lahtestamisel.
Parast tehasesatetele |ahtestamist lllitab ekraan kdik
toimingud kdrgeimale kulunormile.

ISOBUS-i lilesanded

Ettevotte John Deere G5 ekraan suudab salvestada TC-
GEO (geograafiapdhise llesandekontrolleri) ja AEF
(pollumajandustodstuse elektroonikalihingu)
sertifikaadiga téoseadiste ja jarelveetavate ettevotte
John Deere pritside ISOBUS-i koguandmeid. ISOBUSI
toGseadistelt saadud koguandmed, nagu aeg, pindala,
mass ja maht salvestatakse lUlesandesse.

Tingimused

llIma- ja polluolude kasitsi dokumenteerimiseks ja
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todmarkmete tegemiseks pollutdd ajal valige
Tingimused.

MARKUS: Kui Mobile Weatheri ilmajaam on aktiivne,
siis ilmaolude kasitsi dokumenteerimine on
blokeeritud.

Tooplaani satted

Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Waork Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Tééplaani sétted

A—Lopetatud ja kustutatud tooplaanide eemaldamine
B—Automaatse téoplaani aktiveerimine

Eemalda I6petatud ja kustutatud tooplaanid (A) — kui
see sate on lubatud ja tédplaan on 90% ulatuses valmis
voi seda pole vahemalt kaks nadalat kasutatud,
margitakse see I6petatud olekusse ja eemaldatakse
todloendist.

Todplaani automaatne aktiveerimine (B) — kui see sate
on lubatud, aktiveeritakse see automaatselt kohe, kui
masin siseneb pdllule, mille jaoks tddplaan on olemas.
Kui esineb konflikte, tuleb need satte digeks
toimimiseks lahendada.

ct47125,1708275985144-21-18FEB24

Too koguandmed

PC28770—UN—25AUG22
T66 koguandmed

Kuvatakse aktiivse pdllu ja t66 koguandmed. Példude
muutmiseks avage rakendus Pdllud ja piirid ning
maarake praegune asukoht. T66 koguandmete
moodulite lisamiseks tddlehele kasutage
paigutusehaldurit.

To66 koguandmete avamine

1. Valige suvand Men(d.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus T66 koguandmed.
Tehtavad toimingud

Mitme t66toimingu salvestamisel vajutage tudbi
muutmiseks vastavat nuppu.

Mitme sordi vdi toote salvestamisel kuvatakse pdllu
koguandmete jarel iga Uksuse eraldi koguandmed.

MARKUS: Teised konkreetsed t66 koguandmed on
saadaval vaid teatud masinatele ja tédseadistele.
Lisateabe saamiseks vaadake elektroonilist spikrit.

MARKUS: Masina véi tééseadise konfiguratsiooni véi
vale kalibreerimise téttu ei pruugi teatud t66de
koguandmed olla ndhtavad.

Pindala

Pindala on kogu sisselulitatud salvestuse kaigus
labitdotatud ala. Arvutus pdhineb tddseadise tdolaiusel,
likumiskiirusel ja t66ajal.

Jarelejaanud pindala on pdlluala, mida pole veel
té6deldud. Arvutamiseks Iaheb tarvis valispiiri (voetakse
arvesse ka sisepiire).

Aeg

Aeg praeguse toiminguga seotud t66 salvestamise
sisselllitatud oleku aeg, mida méddetakse tundides.

Jarelejaanud aeg on pollutdéd 16petamise hinnanguline
aeg, mis pohineb jarelejdanud alal ja pdllu I6petatud osa
tootlemise ajal.

Norm

Norm on t66deldud alale jaotatud seemnete vdi toote
koguarv.

Rakendatud uildkogus

Rakendatud uldkogus on seemnete vdi toote
rakenduskogus.

Toode

Jarelejaanud toode on toote vajalik kogus t66
I6puleviimiseks. Seda arvutatakse jarelejaanud ala ja
normi korrutamisega.

MARKUS: Mahutisegu kasutamisel on loendis olev
kogus kogu mahuti segu, mitte lksikud
koostisosad.

Kiitus

Kitus on t66 salvestamisel kasutatud kutus.

Koorma koguandmed

Kogu koorem kuvab valitud saagikoristuse andmed
koristatud pdllukultuuri koorma kohta. Kui saadaval on
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rohkem kui kolm kogu koorma vaartust, saab juht valida,
milline neist kuvada. Valida tuleb tapselt kolm vaartust.

Jagatud koguandmed

T66 koguandmeid saab jagada pdllusisese andmete
jagamise funktsiooniga. Jagatud koguandmeid
uuendatakse samm-sammult ekraanis ja siis, kui muu
ruhmaliige teabe vastu vdtab. Lisateavet t66rihmaga
litumiseks leiate t66 seadistamise elektroonilisest
spikrist.

Kohandatud koguandmed

Vaadake t66 ajalugu pollu vdi pdldude riihma kohta
valitud kuupaevavahemikus. Kohandatud koguandmeid
saab filtreerida kliendi/farmi/pollu, pollukultuuri, t66 ja
toote alusel.

ct47125,1708275985068-21-18FEB24

Toomonitor

PC28775—UN—25AUG22
Té6monitor

MARKUS: Masina véi tééseadise konfiguratsiooni véi
néuetekohase kalibreerimise puudumise téttu ei
pruugi masina ja tééseadise teatud spetsiifilised
véértused olla néhtavad.

Té6monitor kuvab masinaga seotud spetsiifilise
joudluse keskmisi ja taielikke naitajaid. Valige lehelt
vaartus ja kuvatakse selle hipikaken. Iga vaartuse vdib
paigutada peamisele t6dlehele.

Kasutage lahtestamise nuppu lehe allosas, et kustutada
kéik ndidud peale hetke naitude. Viimase lahtestamise
kuupaev ja kellaaeg on kirjas nupu kdrval.

Lahtestusnupust paremal naitab Uksus Too
salvestamine, kas toomonitor on aktiivne ja loendab.
Pulseeriv tuli naitab, et see on aktiivne.

Liikumine rakendusele Té6monitor
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Tédmonitor.

Too6 salvestamine

Kui Té6 salvestamine on SISSE lulitatud, siis kaardi
salvestamine ja arvestid, mis vajavad salvestamise
paastikut, akumuleeruvad. Td6 salvestamist vajavate
arvestite hulka kuuluvad jargmised Uksused.

® Toodeldud ala

Tdotatud aeg

Tootlikkus

Keskmine kutusekulu pindala kohta
Keskmine tookiirus

Valige paremast allnurgast T66 salvestamine, et ndha
hipikaknal salvestamise satteid.

Salvestamise olek baseerub tddseadise profiilis hetkel
valitud salvestamise kaivitil. Kui salvestamise kaiviti ei
sobi hetkel tehtava t66ga kokku, siis vajutage nuppu
Redigeeri, et valitud salvestamise kaiviti ara muuta.
Lisainformatsiooni vaadake peattikist "To0seadise
profiil".
MARKUS: Kui salvestamise kéiviti on seatud
manuaalreZiimi peale, siis saab t66 salvestamist
sisse ja vdlja lllitada salvestamise nupust.

ch177nn,1728630571459-21-110CT24

Too salvestamine

Kui T66 salvestamine on SISSE lilitatud, siis kaardi
salvestamine ja arvestid, mis vajavad salvestamise
paastikut, akumuleeruvad. Té6 salvestamist vajavate
arvestite hulka kuuluvad jargmised Uksused.

e Toodeldud ala

e Tootatud aeg

® Tootlikkus

e Keskmine kuitusekulu pindala kohta
e Keskmine tookiirus

Valige paremast allnurgast T66 salvestamine, et ndha
hipikaknal salvestamise satteid.

Salvestamise olek baseerub tédseadise profiilis hetkel
valitud salvestamise kaivitil. Kui salvestamise kaiviti ei
sobi hetkel tehtava té6ga kokku, siis vajutage nuppu
Redigeeri, et valitud salvestamise kaiviti ara muuta.
Lisainformatsiooni vaadake peattikist "To0seadise
profiil".
MARKUS: Kui salvestamise kéiviti on seatud
manuaalreZiimi peale, siis saab t66 salvestamist
sisse ja vélja lilitada salvestamise nupust.

ct47125,1708275984938-21-18FEB24
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Jagamine

PC28774—UN—25AUG22

Jagamine

MARKUS: Optimaalse jéudluse jaoks peaksid kéik
ekraanid ja JDLinki modemid kasutama sama
tarkvaraversiooni.

MARKUS: Jagamisrakendus t66tab 4. pélvkonna ja G5
ekraanide vahel.

Kasutage Uhiskasutusrakendust, et vaadata masinate
vahel andmete jagamise tingimusi. Andmete jagamine
vdimaldab samal pdllul téétaval kuni kuuel juhil jagada
navigeerimisjooni ja andmeid. Meeskonnaga liitumiseks
peavad juhid rakenduses T60 seadistamine avama
tédloendi vahekaardi. Juhtradade jagamiseks peab juht
avama AutoTraci roolimisabi rakenduse.

Jagatud t66andmeid saadetakse ja voetakse vastu 30-
sekundiliste segmentidena. Ekraan vditab
rahmaliikmetelt andmeedastusi ja katvusuuendusi
ligikaudu iga 30 sekundi jarel. RUhmaliikmete asukohta
uuendatakse iga 6 sekundi jarel.

MARKUS: Andmeedastuse ajad olenevad traadita
Uihenduse signaalitugevusest.

Kui Uhiskasutusrakendus on lubatud, jagatakse
ekraanide vahel jargmist teavet.

e Juhtrajad (ainult sirged ja ringikujulised rajad)

MARKUS: Meetoditega Masina juurdepéés A + B,
Masina juurdepéés A + suund véi Masina
juurdepdas, laius/pikkus + suund loodud sirgeid
radasid ei saa jagada.

e Katvuskaardid
® Rakenduskaardid

Katvust, Ulekatet, jagatud katvust ja jagatud ulekatet
kuvatakse erinevate varvidega. Jagatud katvuskaardid
on nahtavad teatud t66akende moodulites ja AutoTraci
navigatsiooni ja kaardistamise rakendustes.

Masina asukoha ja roolimisabi joonte jagamise
néuded.

MARKUS: Parimate tulemuse saamiseks kasutage
paranduste taset SF2 voi kbrgem. SF1 kasutamisel
voivad tulemuseks olla soovimatud nihked jagatud
juhtradadel ja jagatud katvuses, mis méjutavad
AutoTraci ja sektsioonide juhtimise jéudlust
negatiivselt.

® Valiku Sinkrooni andmed automaatselt ja Vota
toorthma andmed vastu on rakenduses Uhiskasutus
voi Failihaldur automaatselt sisse lulitatud.

® Vajalik on aktiivse JDLink Connecti tellimusega
JDLinki modem.

® Vajalik on 4600 CommandCenter voi 4640
universaalmonitor ja In-Field andmete jagamise
aktiveerimine.

e Vajalik on G5 CommandCenter vdi G5
universaalmonitor koos kehtiva litsentsiga pollul
andmete jagamiseks.

® Koik tdérihma 4. pdlvkonna ja G5 ekraanid on
seotud sama John Deere Operations Centeri
organisatsiooniga.

® Toorihmad peavad kasutama sama t66 1D-d.
® Juhtidel peab olema sama klient, farm ja pold.

Katvuskaartide ja to6andmete jagamise
lisanéuded:

e Juhtidel peab olema sama toiming, pdllukultuur,
toode mahutisegu.

MARKUS: Kui kasutatakse kaardipéhist kulunormi,
peavad kéik kasutajad kasutama sama
kaardipbhist kulunormi. Mitme salvega
pneumokdilviku kéru korral peab mahuti
konfiguratsioon olema téériihma iga kéru jaoks
tihesugune.

MARKUS: Katvuskaarte saab jagada (ihe sektsiooni
juhtimisega masinate vahel, mis suudavad laotada
eri tooteid vb6i mahutisegusid. Ststeem ei (hine
rihmaga automaatselt. Juht peab teiste
masinatega kéasitsi lituma, valides selleks jagatud
t66 loendist vastava téérihma.

MARKUS: Kéik masina juhid peaksid enne uue t66
alustamist valima suvandi Uus t66, et kustutada
péllu kohaliku ekraani katvus. Lisaks peab (ks
maaratud ekraani juht riihma jagatud katvuse
lahtestamiseks valima uue rihma. Kui see on
tehtud, saavad (lejadénud ekraanid vastloodud
rihmaga liituda. Pédrast nende toimingute tegemist
té6tab In-Field andmete jagamine uue té66seansi
ajal ootuspéraseilt.

ct47125,1708275984869-21-08JUL25
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Video
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A ETTEVAATUST: Viltige vigastuste- ja

surmaohtu. Kokkupdrgete valtimisel voi
korvalseisjate tuvastamisel arge lahtuge
kaamerast. Olge masina kasutamisel alati
tahelepanelik ja imbrusest teadlik. Lugege
hoolega ldbi ja tehke endale selgeks peatiiki
Ohutus jaotis Umberminekuga seotud
onnetuste viltimine.

TAHTIS: Enne videorakenduse kasutamist tehke
kindlaks, kas kaamera voi videorakendus
nditab peegli videot.

MARKUS: Uhilduvate kaamerate uusimat loendit
vaadake Ag mulilgikataloogist.

Videorakenduse abil saab vaadelda alasid masina
Umber.

G5 CommandCenter toetab korraga kuni nelja
kaamerasisendit.

Liikumine rakendusele Video
1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.
3. Valige rakendus Video.
Kaamera juhtimisseaded

A\ sq § C
® ©

PC27708—UN—310CT19
A—Peegelkuva

B—Kontrast

C—Vaate otsimine

Kaamerate vahetamine

Kui Ghendatud on rohkem kui Uks kaamera, siis
vahetage video sisendeid eri kaamera nimede
valimisega.

MARKUS: Digitaalkaamera j&aab valitud ekraanile
madratuks, kuni see kasitsi imber maaratakse.
Peegelkuva

Tahavaatepeegli imiteerimiseks valige nupp
Peegelkuva (A). Peegelvaate valimisel vahetatakse
videokujutise vasak ja parem pool.

Kontrast

MARKUS: Kontrastsuse juhtseadised ei ole
digitaalallikaga kaameratele saadaval.

Video kontrastsuse (B) reguleerimiseks kasutage nuppe
pluss (+) ja miinus (-). Video heledamaks muutmiseks
valige plussnupp ja tumedamaks muutmiseks
miinusnupp.

Vaate otsimine

Aktiivsete kaamerate videosisendite otsimiseks valige
vaate otsimise nupp (C)

Taisekraanireziim
Taisekraanireziimi avamiseks valige videoala.

Taisekraanireziimi video juhtnupud erinevad tavakuva
omast.

Kaamerad

Kaamerapilt kuvab koéik videorakenduse tuvastatud
kaamerate nimed. Taisekraanireziimis kuvamiseks
valige loendist kaamera.

Vaate otsimine

Taisekraanireziimis valige vaate otsimine, et otsida
aktiivsete kaamerate videosisendeid. Enne kaamerate
loendis jargmisele videosisendile lulitumist kuvatakse
videosisendit vastava aja valtel. Otsinguaeg
seadistatakse valikus Tapsemad seadistused.

Video kaivitid
Videopilti saab vaadata teatud masina funktsioonide
taitmisel (nt tagurdamisel voi jouvotuvdlli rakendamisel).

Video kaivitid on saadaval, kui tuvastatakse Uhilduvad
masina funktsioonid.

1. Seadete konfigureerimiseks valige Tapsemad
seadistused.

2. Valige paastik.

3. Valige kaamera sisend vastavale paastikule.
Paastiku aktiveerimisel kuvatakse seda kaamerat.

MARKUS: Selleks, et paastiku puhul videot ei kuvataks,
valige Kaamera puudub.

4. Sisestage video valjaliilituse aeg. See naitab, kui
kaua parast paastiku aktiveerimist kuvatakse
videopilti.

SmartView' seadistus

e SmartView (A) — véimaldab juhil seadistada pritsi
videokaameraid ja vaadata neid SmartView’ ekraanil
esiklaasi kohal, et nahtavus oleks parem masina
transportimisel teedel voi kitsastes kohtades.
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PC689867—UN—010CT25
SmartView' seadistuse vahekaart

{Camera Mame} {7

— Camera
L} i
= | Camera Name

Field of View

&) =)
Smartview Display
e |- ] Set as Default Camera
& Remove ¥ Cancel

PC689869—UN—060CT25
Kaamera seadistus

(% show Camera Name

e Eemaldamine (B) — eemaldab mdnelt SmartView
ekraanilt sinna maaratud kaamera.

e Maara vaikekaameraks (C) — markige see ruut, et
maarata kaamera selle SmartView ekraani
vaikevaateks.

e Kaamera (D) - juht saab kaamerale nime anda, et
paremini mdista, millise kaamera signaali ta naeb ja
kus see masinal asub.

MARKUS: SmartView’ seadistamise vahekaart on
saadaval CommandCenteri ekraanil.

ct47125,1708275984738-21-03DEC25

Juhtseadiste seadistus

PC28805—UN—29AUG22
Juhtseadiste seadistus

Juhtseadiste satete rakendus konfigureerib ISOBUS-i
sisendid, mida kasutatakse t6oseadise funktsioonide
juhtimiseks v6i muude juhtseadete
Umberkonfigureerimiseks.

Juhtseadiste seadistuse avamine

1. Valige suvand MenUd.
2. Valige vahekaart Rakendused.
3. Valige rakendus Juhtseadiste satted.

Juhtseadiste satete rakendus ja kasutatavad
seadistatavad sisendid séltuvat masina tlubist.
Juhtseadiste satete rakenduse lisateavet vt masina
kasutusjuhendist.

ct47125,1708275984679-21-18FEB24

Settings Manager

PC28715—UN—25AUG22
Settings Manager

Satetehalduri abil saab laadida, redigeerida voi
salvestada masina konfiguratsioone ja t6dseadise
satteid. Salvestatud konfiguratsioonide abil saab
hdlpsalt taastada satteid, mida masin ja tddseadis
to6tamiseks kasutavad.

Liikumine rakendusele Sitete haldur
1. Valige suvand Mendd.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Settings Manager.

ct47125,1708275984563-21-18FEB24

Masina joudeoleku to6pohimote

&

PC620652—UN—15MAY24
Masina jéudeoleku t66p6himéte

Masina tuhikaigu rakendus dokumenteerib masina
tihikaigu pdhjuse. Kui masin peatub teatud ajaks
taielikult kiiruseni 0 km/h (0 miili/h), kuvatakse ekraanile
hipikaken, et juht pdhjendaks, miks masin tihikaigul
tootab.

Hupikaknas on loend tiihikaigu pdhjustest, mille hulgast
valida. Esitatud péhjused erinevad, olenevalt masina
tilbist ja ekraani tuvastatud t6dst. Kui tihikaigu péhjus
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on valitud, saadetakse see John Deere Operations
Centeris seotud organisatsiooni.

Kogutud andmeid saab Operations Centeris
anallilsida, et teha teadlikke otsuseid téhususe
parandamiseks.

Masina tiihikaigu rakenduse avamine
1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Masina tuhikaik.

MARKUS: Lisateavet tiihikdigu péhjuste kohta vaadake
elektroonilisest spikrist.

bvvmsit,1715251816294-21-14MAY25

Tehnoradade juhtimine

PC620653—UN—10MAY24
Tehnoradade juhtimine

Tehnorajad on pdllul paiknevad maaratud teed voi rajad,
kus masinad, nagu traktorid vdi pritsid, liguvad
kilvamise, pritsimise voi saagikoristuse ajal.
Tehnoradasid luuakse ja salvestatakse tavaliselt
kilvamise ajal.

Tehnoradade juhtimise rakendus loob ja haldab
tehnoradade kasutamist pdllul. Tehnoradade juhtimine
toimib sektsioonide juhtimisega.

Kasutage tehnoradade juhtimist, et optimeerida tapsete
tehnoradade mustrite abil pdllutoiminguid ja hallata
seadmete liikumist. Tehnoradade juhtimist saab
kasutada pinnase tallamise minimeerimiseks,
pdllukultuuri kahjustamise vahendamiseks ja t66
tdhususe suurendamiseks.

Tehnoradade juhtimise rakenduse avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Tehnoradade juhtimine.
Tehnoraja tasemed

ISOBUS-i standardi kohaselt on tehnoradade juhtimisel
kolm taset.

® 1. tase — tehnoradade nihke pdhihaldus sirgete
radade kasutamisel. Tédseadis toimib
pbhiseadmena, véimaldades juhil juhtida tehnoraja
seadistusi otse masina GPS-i (globaalne
positsioneerimissisteem) abil.

® 2. tase — vdimaldab td6tada asimmeetrilise ritmiga.
See vdimaldab salvestada ekraanil ka tehnoraja
seadistusi. T66seadis jaab siiski peamiseks, tagades
jarjepideva t66.

e 3. tase — eelmaaratud tehnorajad vdivad anda
tooseadisele kasu lilitada tehnorajad automaatselt
SISSE/VALJA. See tase integreerib automaatika
tapsemad funktsioonid.

Hetkel Ghildub tehnoradade juhtimine ISOBUS-i
tehnoraja 1. taseme funktsiooniga. Niipea, kui
tuvastatakse, et ISOBUS-i té0seadis uhildub 1. taseme
tehnorajaga, vbimaldab slisteem valida reziimi
Automaatne. Automaatreziimis arvutab téoseadis
tehnoraja GNSS-i (globaalne navigatsioonisatelliitide
susteem) sisendi pdhjal. Selles etapis juhib ja omab
ISOBUS-i t60seadis tehnoraja juhtimist. John Deere
Task Controller pakub ainult GNSS-i andmeid ja juhtraja
andmeid.

MARKUS: Lisateavet tehnoradade juhtimise kohta
vaadake elektroonilisest spikrist.

ch177nn,1740568465132-21-26FEB25
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Failihaldur

PC28785—UN—29AUG22
Failihaldur

Failihaldurit kasutatakse ekraani andmevahetuseks.
Andmeid saab edastata John Deere'i tegevuskeskuse
abil juhtmevabalt véi USB malupulga abil ekraanide ja
Uhilduva tarkvara vahel.

Oluline on varundada andmed regulaarselt USB-
malupulgale.

Ekraani siseméalu on piisava mahuga, et kdik masina
andmed hooaja jooksul sinna @ra mahuksid. Kui 90%
malumahust on kasutusel, siis iimub vastav teade.
Andmed tuleks eksportida ja kustutada enne kui
kasutatud malu uletab 90%.

Failihalduri avamine
1. Valige nupp Menuu.
2. Valige vahekaart Siisteem.
3. Valige rakendus Failihaldur.

Andmetiiiibid

M = mm &
® ® 6 06

PC28786—UN—29AUG22
A—Navigatsioonirajad
B—Paigutuse halduri failid
C—Tooseadise profiilid
D—Masina profiilid

® Navigeerimisrajad (A) sisaldavad navigeerimisjooni
ning nendega seotud klienti, farmi ja pdldu.

MARKUS: Imporditud kohandatud kéverad rajad
vajavad vahemalt (ht terviklikku I6iku.

MARKUS: Kohanduvad kurvid, piiri rajad ega AutoPathi
jooned pole Data Synci seadistamise andmetes
toetatud.

MARKUS: Meetoditega Masina juurdepéés A + B,
Masina juurdepéés A + suund véi Masina
juurdepdas, laius/pikkus + suund loodud sirgeid
radasid ning masina mustreid ei saa eksportida ega
importida. Juhtrada imporditakse kui rada 0.

MARKUS: Andmete eksportimisse kaasatakse ka
pélluandmete jagamise (hiskasutatavad juhtrajad.

® Paigutuse halduri faile (B) saab G5 ekraanide vahel
edastada. Neid saab importida ka 4. pdlvkonna

ekraanist. Need failid sisaldavad kohandatud
tédaknaid, todakende kogumeid ja otseteeribasid.

MARKUS: Paigutuse halduri faile ei saa G5 ekraanist 4.
pblvkonna ekraani edastada, kuid vastupidine
toiming on toetatud.

MARKUS: Imporditud té6aknad on saadaval rakenduse
Paigutuse haldur vahekaardil Kéik t66aknad.

Teatud t66akende moodulid nullitakse importimisel
vaikeseadetele.

ISOBUS VT tébseadise juhtliksuste jaoks loodud
t66akende mooduleid ei saa ekraanil kasutada, kui
juhtiiksus ei ole masinale (ihendatud.

e Toodseadise profiile (C) saab Uhelt G5 ekraanilt
teisele Ule kanda. Siia kuuluvad profiilid, mis on
salvestatud ekraani juhtplokita t66seadiste jaoks.

MARKUS: Uhenduse tiiiipi, t66 salvestust, toimingut ja
normikontrollerit ei impordita koos tééseadise
profiiliga.

e Masinaprofiilid (D) seadistatakse rakenduse
Seadmehaldur abil.

MARKUS: Masinaprofiile saab importida ja eksportida
vaid G5 universaalmonitoriga.

MARKUS: G5 ekraan loob masinaprofiili seadet
automaatselt, kui tuvastatakse Uhilduv ettevotte
John Deere masin.

MARKUS: Imporditud masinaprofiilid, mis sisaldavad
masina PIN-i, pole seadmehalduri rakenduses
nédhtavad. Kui ekraan tuvastab Uhilduva ettevotte
John Deere masina, luuakse masinaprofiil
automaatselt. Automaatselt loodud masinaprofiil
alistab masina PIN-e sisaldavad imporditud
profiilid. llma masina PIN-ita imporditud
masinaprofiilid on endiselt ndhtavad seadmehalduri
rakenduses.

I = r R

=

® ® ®@ ®

PC28787—UN—29AUG22
E—To66andmed
F—Piirid
G—Seadistusandmed
H—Eelméaarangud

e Tooandmed (E) sisaldavad kaardistus- ja
koguandmeid. Neid saab laadida ules John Deere'i
tegevuskeskusesse voi Uhilduvasse
arvutitarkvarasse. T66andmete importimisel
edastatakse vaid kaardistusandmeid. T66
koguandmeid ei saa importida.
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MARKUS: In-Fieldi andmete jagamisest ei saa
eksportida Uhiskasutatavat katvust. Pélluandmete
Jagamise katvusandmete eksportimiseks tuleb
andmed eksportida iga vastava tiimilikme
ekraanist.

MARKUS: Lépetamata t66 andmeid saab eksportida
lihest ekraanist ja importida teise, et jatkata t66
ajaloo funktsiooni kasutamist t66 seadistamise
rakenduses. Seonduva t66 koguandmeid ei
impordita.

® Piire (F) saab muuta rakenduses Pdllud ja piirid.

e Seadistusandmete (G) hulka kuuluvad piirid,
juhtrajad, lipud, juhid klient, farm, példude nimed,
pdllukultuurid ja tooted.

MARKUS: Piire, juhtradasid, lippe ja juhte ei saa eraldi
eksportida, kuid need kaasatakse
seadistusandmete eksportimisel. Lippude andmed
sisaldavad iga CFF-i asukohti, lipu tlidipi ja lippude
varvi. Juhi andmed sisaldavad juhi profiili teavet.

e Kaardipdhise kulunormi (H) haalestamiseks avage
rakendus T6O seadistamine.

@ @ [m
®© O ® 0O

PC28788—UN—29AUG22

AT, W
ISO:
]

|—ISOBUS-i iilesanded
J—Ekraanitommised
K—Vealogid

L—Sordi lokaator

e |SOBUSI Ulesanded (I) seadistatakse rakenduse
ISOBUSI ulesanded abil.

MARKUS: ISOBUS-i iilesannete failisuuruse piiriks on
10 MB.

e Kuvatdmmised (J) on ekraanil olevate kujutiste
koopiad.

e Ekraan koostab vealogisid (K) automaatselt ning
John Deere saab neid kasutada probleemide
lahendamiseks.

e Sordi lokaatori (L) faile saab seadistada John Deere'i
Operations Centeri abil.

D - 5
O] ™

M—Karantiinis andmed
N—Saagikoristuse ID andmed
O—Sitete konfiguratsioonid

PC28789—UN—29AUG22

e Karantiinis andmete (M) fail luuakse siis, kui
operaator valib parast ootamatu vea ilmnemist
andmete karantiini viimise.

MARKUS: Karantiinis andmete taastamiseks ldheb vaja
tehnilist abi. Andmete taastamiseks votke tihendust
ettevétte John Deere edasimlilijaga.

® Saagikoristuse ID andmefailid (N) konfigureeritakse
t66 seadistamise rakenduses ja sisaldavad
salvestatud puuvillakoristuse andmeid.

e Satete konfiguratsioone (O) saab G5 ekraanide
vahel edastada. Kasutatavad seaded olenevad
masina ja té0seadise tllbist. Satete
konfiguratsioonid konfigureeritakse rakenduses

Settings Manager.
[ e
® ® ®

PC28153—UN—050CT20
P—Juurdepéaasuhalduri séatted
Q—AutoPathi raja andmed
R—StarFire’i andmete hdivamine
S—Etherneti seadme failid

e Juurdepaasuhalduri (P) seaded konfigureeritakse
rakenduses Kasutajad ja juurdepaas.

MARKUS: Konfigureerige rakendus Kasutajad ja
juurdepdds, et véltida juhtide tehtavaid soovimatuid
muudatusi.

e AutoPathi joonte andmefailid (Q) konfigureeritakse
John Deere Operations Centeris ja neid kasutatakse
AutoPathi juhtradade loomiseks.

MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.

e StarFire’i andmehdive (R) sisaldab StarFire’i
vastuvétja logitud andmeid, mida John Deere
kasutab rikkeotsingu probleemide lahendamiseks.
StarFire’i andmehdive aktiveerimiseks valige
vastuvotja VT-lehel suvand Andmehdive.

MARKUS: StarFire’i andmehéive on saadaval ainult
StarFire 6000 integreeritud vastuvétjatel.

e Etherneti seadme failid (S) kogutakse ettevdtte John
Deere seadmetest, mis toetavad
failiedastusprotokolli ja millel on ekraaniga loodud
Etherneti-Uhendus. John Deere kasutab neid
rikkeotsingu probleemide lahendamiseks.

Ettevotte John Deere tegevuskeskus

y

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15
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Kasutage teenust Operations Center todandmete
automaatseks saatmiseks ekraanide ja John Deere'i
Operations Center vahel. Andmed edastatakse JDLinki
modemiga mobiilsidesignaali kaudu v6i juhtmevaba
Interneti-ihenduse kaudu.

MARKUS: Operations Center vajab aktiivset JDLinki
modemit véi Interneti-lihendusega traadita USB-
adapterit.

Data Synci haalestamine

Andmed saadetakse teenusesse John Deere
Operations Center ja voetakse sealt vastu, kui JDLinki
modemil on mobiillevisignaal voi Interneti-ihendus vai
juhtmevabal USB-adapteril on Interneti-ihendus.

Kui teenust John Deere Operations Center voi
Uhendatud ekraani kasutatakse aktiivsete
seadistusandmete tillbi loomiseks voi kustutamiseks,
sunkroonitakse muudatused teenusega John Deere
Operations Center ja kdigi organisatsiooni tihendatud
ekraanidega. Ekraanist kustutatud Uksused
arhiveeritakse teenuses John Deere Operations Center
ja teenusesse John Deere Operations Center
arhiveeritud Uksused kustutatakse ekraanist.

MARKUS: Kui Data Synci seadistamine on lubatud, ei
saa jargmisi andmeliksusi ekraanilt kustutada.

® CFF-i teave

- Klient

- Farm

- Péld

® Navigatsioonirajad

- AB-jooned
A+B
A + suund
Automaatne B
Laius/pikkus
Laiuse/pikkuse suund

- AB-kéverad

- Ringid
Ajam
Laius/pikkus

®  Pirid

- Piirid

- Pblluotsad

® [jpud

- Punkt

- Toru

- Pindala

- Sisenemiskoht

e Jooted

Péllukultuur

- Sort

Kemikaal

Véetis

- Paagisegu/kuivsegu
®  Juhid

Uksuse kustutamiseks ekraanilt keelake Operations
Centeris suvand Data Synci seadistamine.

Kui interneti-hendus pole saadaval, talletatakse
kohalikud muudatused ekraanis ja stinkroonitakse
interneti-henduse loomisel.

Data Sync — toéandmed

MARKUS: Valige Operations Centeri lehel mérkeruut
Teenusega Operations Center slinkroonimise
aktiveerimine, et saata andmeid iga 30 sekundi
jarel teenusesse John Deere Operations Center.

Andmed saadetakse John Deere Operations
Centerisse, kui JDLinki modemil on mobiillevisignaal voi
Interneti-ihendus voi juhtmevabal USB-adapteril on
Interneti-ihendus. Uhenduse puudumisel talletatakse
todandmed ekraanis. Uhenduse taastumisel andmed
saadetakse.

Tdédandmed laaditakse Ules teenuses John Deere
Operations Center pdllu anallsaatorisse ja kausta
Failid.

Too6andmete paastikud

Kuigi ekraan edastab t66andmeid teenusesse John
Deere Operations Center iga 30 sekundi jarel, ei saa
faile teenuses Operations Center vaadata enne Uhe
alltoodud paastiku rakendumist.

e Alustate uut t66d voi muudate klienti, farmi véi poldu.

® Andmeside voi Interneti-Uhendus ekraani ja John
Deere'i toimingukeskuse vahel kaob enam kui 30
minutiks.

e Keerate sulte valja ja seejarel 30 minuti jooksul
sisse.

e Keerate sulte valja enam kui 30 minutiks.

e

Andmete import

Andmete import

PC20405—UN—30APR15

Valige importimisviis.
® |mpordi USB-malust — valige USB-malu kaust, mis
sisaldab andmeid, mida soovite importida.

® Impordi vastuvdetud failid — importige seadistus- ja
eelmaarangufailid John Deere'i toimingukeskusest.
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John Deere Operations Centerist failide importimiseks
on vajalik JDLinki modem.

Parast seadistus- ja kaardipdhiste kulunormide failide
importimist ekraani valige faili rakendamiseks suvand
T66 seadistamine. G5 ekraanis seadistusfailide
koostamise ja saatmise juhiseid vt John Deere
Operations Centeri spikrifailidest.

Uhilduvus

Andmeid saab edastada teisest G5 ekraanist, 4.
pdlvkonna ekraanist, tUhilduvast arvutitarkvarast voi
John Deere Operations Centerist praeguse slisteemi
vormingus. 25.3 ja uuem tarkvara ei saa importida ega
eksportida faile vanemas parandsisteemide vormingus.

® Praeguse suUsteemi ekraanid (G5, G5e, G5Plus,
4600 V2, 4200 V2, 4640, 4240)

® Parandsisteemi ekraanid (4600 V1, 4200 V1, 4100,
2630)

John Deere Operations Center ei toeta tddakende
kuvamist, saatmist ega vastuvétmist. Kui seadistusfail
sisaldab vaid t66lehti, iimub see John Deere Operations
Centeris vigasena. Kui seadistusfail sisaldab
juhtradasid vai piire ja td6aknaid, laaditakse
seadistusfail digesti, kuigi to6lehti pole vdimalik
vaadata.

Susteemi GreenStar 3 2630 ekraani seadistusfaile ei
saa parast tarkvarauuendust 25.3 otse importida 4.
polvkonna voi G5 ekraani. Nendest seadmetest failide
importimiseks tuleb need esmalt Operations Centerisse
Ules laadida ja luua seadistusfail 4. pdlvkonna / G5
vormingus.

MARKUS: 25.3 v6i uuema tarkvarauuendusega ei saa
G5 ekraanid enam APEX-vormingus andmeid
eksportida. Kogu APEXi tugi on I6ppenud. Selle
tulemusel ei saa APEXit kasutavad kliendid enam
andmeid APEXist Operations Centerisse saata.

Sisepiiri importimisel peavad imporditavad pdllud
sisaldama valispiiri. Ekraanis ei saa sisepiiri luua voi
importida enne valispiiri loomist vdi importimist.

MARKUS: Teiselt ekraanilt té6seadise tervikprofiilide
edukaks importimiseks veenduge, et ldhteekraan
t66taks tarkvaraga 25.3 vbi uuemaga.

Andmete konfliktid

Vajaduse korral muudetakse imporditud kliendi, farmi
voi pdllu nime. Naiteks antakse "Po6ld1" uueks nimeks
"Pald1(1)", kui sama nimega pold on juba olemas.

Kui John Deere'i tegevuskeskusesse imporditakse ule
20 tdhemargi pikkuse nimega pdllu tédandmed, siis
kuvatakse nimed digesti. Andmete tagasi importimisel
ekraani lihendatakse pdllu nime. Andmed tuvastatakse
ekraanist algselt eksporditud pélluandmetena.

Kui navigatsioonijooned on sama pdllu omad ja loodud
raja jalgimise samasuguse meetodiga, siis lahendab
ekraan jargmised konfliktid.

Erinev nimi, samad jooned

e Kui jooned on samad, siis asendatakse ekraani
juhtjoone nimi USB-seadmel oleva nimega.

Sama nimi, erinevad jooned

e Kui kahel erineval joonel on sama nimi, siis
nimetatakse USB-seadmel olev joon importimisel
ringi. Naiteks raja Rada1 uus nimi saab olema Rada1

(1).

MARKUS: Faili importimise nurjumise péhjuseid véib
olla mitu. Lahendage ekraani esitatud vea pbhjus
iga faili puhul, mida ei impordita. Lisateavet
nurjunud importimiste kohta leiate elektroonilisest
spikrist.

Eelmaarangud

Eelmaarangute importimiseks peavad shapefile'id
asuma USB-draivi juurkataloogi kaustas Rx.

>

Andmete eksport

Andmete eksport

PC20406—UN—30APR15

MARKUS: Andmete eksportimisel USB-draivi abil
kasutage iga ekraani jaoks erinevat seadet.
Eksporditud tééandmeid ei paigutata eraldi
profiilikaustadesse. Seadistusandmed
paigutatakse kausta JD4600 ja t66andmed
paigutatakse kausta JD-Data USB-draivi
juurkataloogis.

Valige soovitud andmetlilipide eksportimise viis.

e Koikide tddandmete, navigeerimisjoonte ja
toolehtede kiireks edastamiseks koos vaikesatetega
valige Ekspordi kdik andmed.

e Kuvatdmmiste ja vealogide edastamiseks valige
Diagnostikaandmed.

Andmete eksportimine parandsiisteemi
ekraanidega kasutamiseks (4600V1, 4200V1, 4100,
GreenStar 3 2630)

4. polvkonna ekraanidest eksporditud seadistusandmed
pole parandsisteemi ekraaniga kasutamiseks
automaatselt struktureeritud. Enne 4. pdlvkonna ekraani
andmete eksportimist toimige jargmiselt.

1.Eksportige andmed USB-seadmesse voi
juhtmevabalt John Deere Operations Centerisse.
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2.Looge seadistusfaili looja abil John Deere Operations
Centeris parandsusteemide failitiibiga seadistusfail
ja eksportige see USB-seadmele.

3.Importige vastloodud parandsusteemide
seadistusfail USB-seadmest soovitud
parandsiUsteemide ekraani(desse).

@

Andmete kustutamine

Andmete kustutamine

PC20407—UN—30APR15

Andmete kustutamisel eemaldatakse ekraanist valitud
andmetuibid.

e Todandmete ja todakende eemaldamiseks valige
Kohandatud kustutamine.

e Kuvatdmmiste ja vealogide eemaldamiseks valige
Kustuta diagnostikaandmed.

ZIDXK1X,1749535410021-21-04MAR26

USB-seade

MARKUS: Ekraani G5 USB-pordid ei ole méeldud
kasutamiseks teiste seadmete laadimisjaamana.

Ettevotte John Deere ekraanide nouded

e USB-seadme vorming — peab olema FAT32 voi
NTFS.

MARKUS: NTFS-vormingut ei saa siisteemi
taastamiseks kasutada.

o Malumaht — soovitatav on 32-64 GB. Maksimaalne
toetatud maht on 512 GB.

e Uhenduvus — USB 2.0 véi USB 3.0.

® Maksimaalsed mddtmed — paksus 9,2 mm (3/8 tolli)
ja laius 21,7 mm (7/8 tolli).

Parim kasutusviis

® Parast USB-malu sisestamist oodake 10 sekundit.
Suurte USB-seadmete aratundmiseks voib aega
minna.

e Kasutage 16 GB-st suuremaid USB-maluseadmeid,
mis voimaldaksid salvestada mitu varukoopiat.

e Kustutage USB-seadmest kéik failid, mis pole seotud
ettevdtte John Deere ekraanidega.

Kontrollige ekraani riistvara vahekaarti
diagnostikakeskuse rakenduses, et selgitada valja, kas
ekraan tuvastab USB-seadme.

ch177nn,1728630654672-21-110CT24

Kuvatommiste tegemine

PC28811—UN—20SEP22

A—Kuvatommise ala

Valige ekraani vasakus ulanurgas olev ala. Vajutage
ning hoidke, kuni ekraan vilgub ja ekraani teeb kaamera
katiku haalt.

Sisestage USB-seade ning valige Ekspordi andmed, et
ekraanitbmmised seadmele edastada.

ct47125,1708277939611-21-18FEB24
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Tarkvarahaldur

PC28693—UN—25AUG22
Tarkvarahaldur

Tarkvarahalduri abil saab uuendada tarkvara,
aktiveerida funktsioone ning otsida tarkvaraversiooni
Uksikasju.

Liikumine Tarkvarahaldurisse

1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige rakendus Tarkvarahaldur.

Tarkvarapaketid

Ekraani G5 tarkvara ja abifailid on korrastatud
pakettidesse. Iga pakett on kaardil Installimised ja
uuendused ning kaardil Versiooni teave loetletud eraldi.

G5 operatsioonististeem

4
| |

0s )
PC28694—UN—25AUG22

G5 operatsioonististeem

e Sisaldab ekraani operatsioonislisteemi ja peamisi
rakendusi.

G5 operatsioonististeemi spikker

\Qf:
PC28695—UN—25AUG22

G5 operatsioonististeemi spikker

e Sisaldab ekraani rakenduste abifaile.

AMS-i rakendused

AMS-i rakendused

PC28808—UN—20SEP22

e Sisaldab ekraani tarkvara.

MARKUS: Elektrooniline abi on olemas kéikides
keeltes, mida ekraan toetab.

Litsentsid

Litsents aktiveerib ekraani taiustatud funktsioonid.
Litsentsi alla kuuluvad funktsioonid ja tooted olenevad
ostetud litsentsi thdbist.

Litsentse saab edastada universaalmonitoride voi
CommandCenteri ekraanide vahel, mis on sama tiupi
masinatel.

MARKUS: Teie piirkonnas véivad olla saadaval teised
litsentsid. Lisateavet kisige ettevétte John Deere
edasimdudijalt.

Nupp Uksikasjad

PC28697—UN—25AUG22

StellarSupport.com vajab litsentsi loomiseks ekraani
seerianumbrit. CommandCenteri litsents néuab ka
masina PIN-koodi. Ekraani seerianumbri ja masina PIN-
koodi kasutage valige nupp Uksikasjad.

Litsentsi olek

Litsentsiteabe vaatamiseks avage tarkvarahaldur.
Valige nupp Men.

Valige vahekaart Sisteem.

Valige tarkvarahaldur.

Valige vahekaart Litsentsid.

Valige loendist litsents.

o g bk~ w N =

Valitud litsentsi Uksikasjade vaatamiseks valige
suvand Uksikasjad. Saadaolevad tksikasjad
maaratakse litsentsi tldbi jargi.

Litsentsil voivad olla jargmised olekud.
® ©
Q o o

PC649528—UN—090CT24
Litsentsi olek

Aktiivne (A): litsents on aktiivne.

Viljaanne (B): 9 viitab sellele, et probleem ol
seerianumbris, litsentsi edastamisel jne.

Alguskuupaev ootel (B): litsentsi aktiveerimiskuupaev
ei ole veel saabunud.

Aegunud (C): litsents on aegunud.

ct47125,1705261192994-21-090CT24
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Ekraani ja juhtploki tarkvara uuendamine

Ekraani G5 jaoks valjastatakse perioodiliselt
tarkvarauuendusi, mis pakuvad taiustusi ja
joudlusparandusi. Neid uuendusi hallatakse tdodlaual
tarkvarahalduriga.

GreenStar’i sisteemikomponentide, nagu StarFire’i
vastuvotjate, AutoTrac Universal ja GreenStari
kontrolleri tarkvarauuendused saab samuti
tarkvarahalduri abil alla laadida. Uuendusfailid
kopeeritakse koos ekraaniuuendustega USB-seadmele.
Kui komponendid on masinaga Uhendatud,
uuendatakse need ekraani kaudu, kui USB-seade on
Uhendatud.

Ekraani tarkvaraversiooni kindlaksmaaramine

Kaoikide installeeritud tarkvarapakettide
versiooninumbrid on kirjas rakenduse Tarkvarahaldur
kaardil Versiooni informatsioon.

Tarkvarauuenduste allalaadimine

PC15348—UN—11JUL13

USB-seade

Soovitatav on FAT32- vdi NTFS-vormingus USB-seade,
mille maht on vahemalt 16 GB. Lisateavet USB-
maluseadme nduete kohta vaadake peatiki Failihaldur
jaotisest USB-maluseade.

Tarkvarauuendused on allalaaditavad saidilt:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/
Kui USB-seadmel on kdige uuem tarkvara, siis pange
see uuenduse installimiseks masinasse.

Tarkvara uuenduste installimine

USB-seade

1. Sisestage USB-seade llemisse USB-porti, mis asub
lisaseadmete pordi kdrval.

A

®

PC23932—UN—21MAR17
A—Nupp Installi tarkvara

2. Kui kuvatakse "USB seadme valikud", valige nupp
Tarkvara installeerimine (A). Seejarel kuvatakse
tarkvarahalduri vahekaart Installimised ja
uuendused.

3. Valige "Vaata ekraani uuendusi" vdi "Vaata muude
seadmete uuendusi" ja valige nupp Edasi.

4. Naidatud on uksnes need tarkvarapaketid, mis on
juba installitud pakettidest uuemad. Vaikimisi on
valitud koik ekraani tarkvarapaketid.

5. Valige nupp Installi. Kui uuendamine ei alga, siis
jargige probleemi lahendamiseks ekraaniteateid.

A ETTEVAATUST: Valtige vigastusohtu.

Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Tarkvara installimise ajal po6érake tahelepanu
jargmistele punktidele.

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.
Arge USB-seadet eemaldage.

Ty

®

PC28696—UN—25AUG22
A—Edenemisnaidik
B—Roheline linnuke

6. Edenemisriba (A) naitab, kui suur protsent igast
paketist on paigaldatud. Kui paketi installimine on
edukalt I6pule jdudnud, ilmub ekraanile roheline
marge (B).

7. Ekraan taaskaivitub uuendamise I6puleviimiseks.

8. Eemaldage USB-maluseade ja Ghendage see uuesti
arvutiga. Kaivitage tarkvarahalduri utiliit
tagastusfailide Uleslaadimiseks.

MARKUS: Tagastusfailid sisaldavad tarkvaraversiooni
andmeid. Need aitavad edasimlilijat ekraani ja
masina tugiteenuse pakkumisel.

Uuendamised vérgus

1. Vahekaardil Installeerimine ja Uuendused valige
Uuenduste kontrollimine voérgus. Ekraan otsib
saadavalolevaid uuendusi.

2. Valige "Vaata ekraani uuendusi" véi "Vaata muude
seadmete uuendusi” ja valige nupp Edasi.

3. Naidatud on Uksnes need tarkvarapaketid, mis on
juba installitud pakettidest uuemad. Vaikimisi
valitakse kdik paketid.

4. Valige nupp Allalaadimine. Kui uuendamine ei alga,
siis jargige probleemi lahendamiseks ekraaniteateid.

5. Edenemisriba (A) naitab, kui suur protsent igast
paketist on juba alla laaditud. Kui paketi
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allalaadimine on edukalt I6pule jéudnud, ilmub
ekraanile roheline marge (B).

6. Allalaetud tarkvarapaketi installimise alustamiseks
vajutage nuppu Installi.

A ETTEVAATUST: Valtige vigastusohtu.

Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Tarkvara installimise ajal poorake tahelepanu
jargmistele punktidele.

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.

7. Ekraan taaskaivitub uuendamise I6puleviimiseks.
Kauguuendused rakenduse Equipment Mobile abil

1. Logige rakendusse Equipment Mobile sisse ja
kontrollige, kas on ootel tarkvarauuendusi.

2. Valige tarkvarauuendus ja seejarel kask Taotle
kauguuendust.

3. Lilitage masina toide SISSE.

4. Tarkvara laaditakse ekraanis automaatselt alla. Kui
ekraanile iimub installitaotlus, valige kask Installi.

5. Ekraan taaskaivitub.

6. Parast installimist kuvatakse ekraanil teade
Programmeerimine I6petatud.

Programmeerimine traadita voogesituse kaudu

MARKUS: Programmeerimiseks traadita voogesituse
kaudu peab arvuti olema masina ldheduses.

Programmeerimine traadita voogesituse kaudu on
saadaval hoolduskeskuse ja John Deere Operations
Centeri kaudu.

1. Lulitage masina stlde SISSE ja hoidke see
tarkvara uuendamise kaigus SEES.

Valige masina ekraanil suvand MenQu.

Valige vahekaart Siisteem.

Valige Traadita vorgu seaded.

Lulitage funktsioon Mobiilist masinasse SISSE.

o gk wN

Logige arvutis sisse hoolduskeskusesse voi John
Deere Operations Centerisse ja kontrollige, kas on
ootel tarkvarauuendusi.

~

Laadige tarkvarauuendus arvutis alla.

Kui uuendused on alla laaditud, ihendage arvuti
masina JDLinki modemi traadita vorku.

9. Valige tarkvarauuenduse lehel suvand Alusta
installimist.

10. Kui kuvatakse viip Looge thendus masina MTG Wi-

Fi-ga, lugege ekraanil kuvatavaid juhiseid ja valige
suvand Uhenda.

11. Valige hoolduskeskuse tarkvarauuenduste lehel
suvand Vali fail(id) ja valige allalaaditud uuenduse
pakett. Vajutage nuppu Ava.

12. Allalaaditud tarkvara edastamiseks ekraanile valige
suvand Alusta Uleslaadimist.

13. Kui tarkvara edastamine on |6petatud, valige
suvand Alusta programmeerimist.

14. Masina ekraanil avaneb installimiste ja uuenduste
aken, kus on kuvatud installimise olek.

15. Kui programmeerimine énnestub, valige
hoolduskeskuse tarkvarauuenduste lehel suvand
Tagastusfaili allalaadimine.

16. Tarkvara uuendamistoimingu I6petamiseks valige
suvand Tagastusfaili Uleslaadimine.

Kaugprogrammeerimine traadita voogesituse
kaudu

1. Lulitage masina stide SISSE ja hoidke see
tarkvara uuendamise kaigus SEES.

MARKUS: Enne kaugprogrammeerimisega jatkamist
veenduge, et oleks loodud kindel JDLinki (ihendus.

MARKUS: Equipment Mobile toetab samulti
kaugprogrammeerimist.

2. Logige arvutis sisse hoolduskeskusesse vdi John
Deere Operations Centerisse ja sisestage masina
otsinguribale masina PIN-kood.

Valige masina otsingu ripploendist soovitud masin.

Kontrollige tarkvara programmeerimise jaotisest,
kas on uusi tarkvarauuendusi.

5. Valige Installi ning tarkvara laaditakse alla ja
installitakse ekraanile.

6. Valige masina ekraanil ISOBUS VT tarkvara
kaugvarskenduste viibal suvand Tarkvara
installimine.

Ekraanil peaks kaivituma tarkvara allalaadimine.

Kui tarkvara allalaadimine on I6petatud, valige
suvand Installimine.

9. Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid ja valige
installimise jatkamiseks suvand Jatka.

10. Ekraanil peaks kaivituma tarkvara installimine. Kui
installimine on I6petatud, veenduge, et ekraan
todtaks uusima tarkvaraversiooniga.

Rikkeotsing

Kui uuendamine nurjub, jadb ekraan praegusele
versioonile.

Kui tarkvara uuendamine ebadnnestub, kirjutage
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veateade Ules. Eemaldage USB-seadmelt failid ning
laadige tarkvara uuendus uuesti USB-seadmele.
Korrake tarkvara installeerimist.

Kui tarkvara uuendamine jatkuvalt ebadnnestub, siis
pdoérduge ettevotte John Deere esindaja poole.

USB-méluseadme ruumi optimeerimine ekraani
tarkvara uuendamiseks

USB-maluseadme ruumi optimeerimiseks tehke
jargmist.

1. Uhendage USB-seade arvutiga.
2. Valige Minu arvuti.

3. Valige kohalik ketas C.

4. Valige SDS.

MARKUS: JDSynci kausta jaoks valige kaust App Data
IRoaming.

. Valige DisplayDependencies.

. Kustutage kogu kausta RpmCache sisu.

. Vormindage USB-valkmaludraiv vormingus FAT32.

0 N O O

. Laadige tarkvarahalduri kaudu alla ekraani
uuendusfailid ja edastage need USB-seadmesse.

ch177nn,1737540664268-21-09FEB26

Ekraani juurde mittekuuluva riistvara ja
tarkvara aktiveerimised

Ekraaniga mitteseotud toetatud riistvara ja tarkvara
aktiveerimiseks valige aktiveerimiskoodi sisestamiseks
Uksikasjade nupp. Uhte koodi voib olla héimatud palju
funktsioone, kuid sellega saab teha ainult tht tadpi
toimingut (aktiveerimine voi desaktiveerimine). Naiteks
— Uks kood voib aktiveerida kolm funktsiooni, samal ajal
kui kahe funktsiooni desaktiveerimiseks on vaja eraldi
koodi.

Aktiveerimis- voi desaktiveerimiskoodi sisestamine

(o]

Nupp Sisesta kood

PC28698—UN—25AUG22

1. Valige nupp Sisesta kood.

2. Sisestage klaviatuuri abil aktiveerimis- voi
inaktiveerimiskood. Vali nupp OK.

3. Kirjutage kinnituskood Ules ja sisestage see
aadressil StellarSupport.com.

Sidusaktiveerimised

<

Sidusaktiveerimised

PC28699—UN—25AUG22

Veebis aktiveerimisel kasutatakse praeguste tellimuste
kuvamiseks voi kontrollimiseks traadita Gihendust.
Ekraan kontrollib sisselilitamisel tellimuste saadavust
automaatselt. Tellimuse ostmiseks minge saidile
StellarSupport.com.

ct47125,1708278219954-21-18FEB24
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Kasutamine — ISOBUS VT

ISOBUS VT

AT,

ISO
g

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

See John Deere’i ekraan toetab pdllumajandustédstuse
elektroonikatihingu (AEF) ISOBUS-i Ghilduvusega
juhtseadmeid vastavalt standardile ISO 11783. Neid
juhtplokke saab kuvada ja kasutada ISOBUS VT
(virtuaalterminali) kaudu. Kui dhendatud on lisaekraan,
saab vaadata ja kasutada teist VT-d.

ISOBUS juhtiksuse thendamisel laaditakse
kasutajaliidese graafikafailid ISOBUS VT-sse. Seejarel
pakub ISOBUS VT operaatorile voimaluse navigeerida
ja kasutada koiki olemasolevaid ISOBUS juhtiksuse
funktsioone.

Liikumine rakendusele ISOBUS VT

1. Valige suvand Mendu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus ISOBUS VT.

Uhendatud ISOBUSI té6seadised ja juhtplokid

G5 ekraan suhtleb erinevate ISOBUS-i juhtplokkidega
samaaegselt. MenlUlnupu valimise jarel kuvatakse
kdikide thendatud ISOBUSI juhtplokkide nimekiri.

Valige soovitud ISOBUS juhtiiksus ning kasutajaliidese
vaatamiseks vajutage nuppu OK.

Rikkeotsing

Kui ISOBUS juhtliksuse liidest ei kuvata digesti, toimige
jargmiselt.

® Vaadake ISOBUS-i juhtplokki olekukeskuses ja
jargige naidatud oleku rikkeotsingu etappe.
Lisateabe saamiseks vaadake ISOBUS juhtiiksuseid
diagnostikakeskuse rakenduses.

Kui sellele vaatamata ei kuvata liidest digesti, tehke
jargmist.
1. Valige seadistused ISOBUS VT rakenduse kohalt.

2. Valige salvestatud ISOBUS juhtliksuse
kasutajaliidese failide eemaldamiseks tdpsematest
satetest Puhasta ISOBUS VT.

Kasutajaliides laaditakse uuesti juhtploki jargmisel
Uhendamisel.

Tooakna moodul

ISOBUS VT mooduleid saab lisada td6aknasse
rakenduse Paigutusehaldur kaudu.

Moodulid laetakse tédseadise juhtplokist ja neid saab

kasutada Uksnes siis, kui juhtplokk on Uhendatud.
Kasutatavate moodulite tuldp oleneb juhtploki tootjast.
Ekraan suudab kuvada ISOBUS VT versiooni 4.

ct47125,1708279097632-21-18FEB24
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Kasutamine — StarFire’i vastuvoétja

StarFire’i GPS-vastuvotja

PC28798—UN—29AUG22

StarFire’'i GPS-vastuvdtja saab globaalse
asukohamaaramise signaali ja diferentsiaal-
parandussignaali Uhe vastuvdtjaga.

MARKUS: StarFire 7000/7500 integreeritud vastuvétja
TCM kalibreeritakse tehases. Kui vajalik on péllul
kalibreerimine, vaadake StarFire 7000/7500
vastuvétjia kasutusjuhendi rikkeotsingut.

Maastiku kompensatsiooni moodul (TCM) on
vastuvdtjaga integreeritud ja korrigeerib masina
dinaamikat, nt rullumist ja kaldumist kilgkallakul,
ebatasasel maastikul véi muutuvate pinnaseolude
korral. Nduetekohaseks t66tamiseks on vaja TCM
tapselt kalibreerida.

Vaadake seadistamise ja kalibreerimise suuniseid
StarFire’i vastuvotja kasutusjuhendist.

Tapsem TCM-i kalibreerimine

TCM tuleb kalibreerida, kui vastuvdtja paigaldatakse
masinale esmakordselt vdi see viiakse teisele masinale.
Tapsem TCM-i kalibreerimine loob ajutise AutoTraci
juhtraja masinaga soéitmiseks, kuni vastuvotja TCM-i
kalibreeritakse. Tapsem TCM-i kalibreerimine saab
kalibreerida korraga mitme vastuvdtja TCM-i, on tapsem
kui vana kalibreerimistoiming ja ei vaja masina
paiknemist tasasel pinnasel.

Tapsema TCM-i kalibreerimise juhised leiate
elektroonilisest spikrist.

Nouded

® Vastuvotja mudel on StarFire 6000 v&i hilisem.

e \astuvdtja tarkvara versioon on 4.40N
(tarkvarapakett 20-2) voi hilisem.

® Ekraan on G5 CommandCenter voi G5
universaalmonitor.

e Ekraanil on kehtiv AutoTraci litsents.

StarFire’i GPS-vastuvotja avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige StarFire’i rakendus.

ch177nn,1728632148789-21-110CT24

StarFire’i tarkvara kauguuendused
1. Valige suvand Menud.

MENU

PC28688—UN—25AUG22
Mendidi

2. Valige vahekaart Suisteem (A).

Machine Settings »

Applications >

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Vahekaart Siisteem

A—Vahekaart Siisteem

3. Valige tarkvarahaldur.

PC28693—UN—25AUG22
Tarkvarahaldur

4. Valige vahekaardil Installimised ja uuendused (A)
suvand Uuenduste kontrollimine vérgus (B).

Installatiuns&@

Updates
i C:: Check for updates online

Activations L

.| | '§,| Install from USB Drive

Version
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Uuenduste vérgus kontrollimise nupp

A—Installimise ja uuenduste vahekaart
B—Uuenduste vorgust kontrollimise nupp

5. Valige suvand Vaata muude seadmete uuendusi (A)
ja seejarel vajutage nuppu Edasi (B).
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Kasutamine — StarFire’i vastuvotja

© O View Updates for the Display

®® OD View Updates for Other Devices

| x| ClEE

PC28823—UN—08MAY23
Nupp Vaata muude seadmete uuendusi

A—Nupp Vaata muude seadmete uuendusi
B—Nupp Edasi

6. Valige allalaaditav tarkvara ja vajutage nuppu Installi.

+ Install

Installimise klahv

PC28824—UN—08MAY23

ct47125,1708279129268-21-18FEB24
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Kasutamine — AutoTraci roolimisabi

AutoTrac

®

Roolimisabi

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac on suunatav juhtimisstisteem, mis vimaldab
juhil kaed roolirattalt ara vétta, kuna masin sdidab pollul
ise edasi mddda loodud juhtjoont.juhtjoont. Polluotstel
peab juht masina endiselt imber p66rama.
Jatkamisnupu vajutamisel vétab AutoTrac juhtimise Ule
ning juhib masinat piki [&himat t66kaiku.

Uldteave

TAHTIS: AutoTrac tugineb globaalsel
positsioneerimissiisteemil (GPS), mida haldab
USA valitsus, kes vastutab ainsana selle
tapsuse ja korrasoleku eest. Stisteemi voidakse
muuta, mis voib méjutada koigi GPS-seadmete
tapsust ja tood.

Juht peab endiselt masina eest vastutama ja iga raja
I6pus pdérama. Raja 16pul see siisteem ei pdora.

AutoTraci pohististeem on ette nahtud kasutamiseks
mehaaniliste margiste tegemise abivahendina. Juht
peab hindama slsteemi Uldist tapsust, et selgitada valja
kindlad pdllutddd, mille puhul vdib kasutada suunatud
juhtimisststeemi. See hindamine on vajalik, sest
erinevate pollutddde jaoks vajalik tapsus voib toimingust
olenevalt erineda. AutoTrac kasutab koos GPSiga
StarFire diferentsiaalparanduste vorku. Aja jooksul
vbivad toimuda vaikesed asukohanihked.

MARKUS: Hooajasisene korratavus ja sama
paranduste signaali kasutamine on kriitilise
tahtsusega, kui kasutate AutoTraci hooaja jooksul
mitmel t66l. See hélmab roolimisabi joonte loomist
kiilvamise ajal ja seejérel tuginemist neile
samadele joontele jargnevate t66de puhul, nagu
kiiljelt vdetamine, tdrkamisjargne pritsimine ja
saagikoristus. Sama paranduse signaali séilitamine
tagab joondamistdpsuse kdigi toimingute puhul,
minimeerides llekatteid ja vahelejatmisi,
maksimeerides samal ajal téhusust.

AutoTraci roolimisabi lilevaade

o.ﬂ__yturm: Guidance @ @

Flanting line ...

-~
Set Track
30.000ft
Configured Track Spacing
| Shift Track
o G |
=
Steering
IS 70
o 100 H H
Next Track =
2660spring24 ;-'.‘:'n",'.-‘_.._..-f.u
i Swap
PC665155—UN—19MAY25
AutoTraci roolimisabi esileht
A—AutoTrac

B—Roolimine
C—Jargmine rada
D—Valgusriba
E—Kaardi juhtseadmed
F—Roolimisabi
G—Rajanihe

AutoTrac (A)—Sisaldab AutoTraci sisse-/
valjallitusnuppu ja kuvab praeguse
AutoTraci etapi. AutoTraci etapi
valimine avab AutoTraci
diagnostikalehe.

Steering (B)—Naitab juhtimistundlikkust Glemise
numbrina ja otsingu tundlikkust alumise
numbrina. Roolimissiisteemi valimine
avab roolimisslisteemi optimeerimise
lehe.

Next Track (C)—Tuvastab jargmise juhtraja, mida
AutoTrac on seadistatud otsima ja mis
sisaldab vahetuse valikut. Valige
suvand Vaheta, et juhtradade loendis
vahetada jargmine rada jargmise
saadaoleva raja vastu. Raja valimisel
avaneb juhtradade loendi leht.

Lightbar (D)—Tahistab, kui kaugel masin juhtrajast
vasakul voi paremal asub.

Map Controls (E)—Sisaldab vaateliilituse, panoraami,
suuna, valja suumimise ja sisse
suumimise funktsioone.

Guidance (F)—Kuvab praeguse juhtraja ja
tehnoradade vahe. Raja maaramise
valimisel avaneb juhtradade loendi leht.
Tehnoradade vahe valimisel avaneb
leht Tehnoradade vahe.

Shift Track (G)—Nihutab maaratud raja masinast

vasakule, keskele vdi paremale.

Nihke sammu valimine avab nihke

sammu lehe.
ZIDXK1X,1750076420718-21-060CT25
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Kasutamine — AutoTraci roolimisabi

Roolimisabi siisteemide ohutu kasutamine

Arge kasutage navigeerimissiisteeme sbiduteedel.
Enne sdiduteele sditmist tuleb navigeerimissisteemid
alati valja lllitada (keelata). Arge Uritage lilitada
navigeerimissisteemi sisse (rakendada) séiduteel
transportimise ajal.

Roolimisabi siisteem on méeldud juhi abistamiseks, et
seotud toiminguid tdhusamalt teha. Juht vastutab alati
masina trajektoori ja ohutu kasutamise

eest. Roolimisabi susteemid ei tuvasta automaatselt
takistusi, masinaid véi teisi sdidukeid ega valdi nendega
kokkuporget.

Roolimisabi slisteemid on rakendused, mis
automatiseerivad masina roolimist. Selle alla kuuluvad
muu hulgas AutoTrac, iTEC, AutoTraci
pdéramisautomaatika, AutoTrac tééseadise juhtimine
(passiivne), AutoTrac Universal, AutoTrac Controller,
AutoTrac RowSense ja Machine Sync.

Juhi ja kbrvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

e Kunagi ei tohi minna liikuvale masinale ega sellelt
mabha tulla.

® Veenduge, et masin, td6seadis ja roolimisabi
sUsteem oleksid Gigesti seadistatud.

- Kontrollige, kas iTEC-i, AutoTraci
pdéramisautomaatika voi AutoTraci tddseadise
juhtimise (passiivne) kasutamisel on piirid tapselt
maaratletud.

- Kui kasutate Machine Synci, veenduge, et
jarelsoitja 16pp-punkt oleks kalibreeritud nii, et
masinate vahele jaab piisav vahemaa.

® Olge valvas ning jalgige Umbrust.

e Kui on vaja valtida ohte pdllul, kdrvalisi isikuid,
seadmeid voi muid takistusi, vdtke juhtimine Ule.

® [ dpetage masina kasutamine, kui halb nahtavus
raskendab masina kasutamist vdi teel asuvate
inimeste ja takistuste markamist.

® Arvestage masina kiiruse valikul pdllutingimusi,
nahtavust ja masina konfiguratsiooni.

¢ch177nn,1660716404585-21-23MAY 24

AutoTraci roolimisabi meetodid

AutoTrac suudab eri péllutiiipide ja toimingute jaoks
kasutada mitut eri roolimisabi meetodit. Valige AutoTraci
esilehel suvand Maara rada, et avada juhtradade loend,
seejarel valige suvand Uus rada, et avada roolimisabi
meetodi valimise leht.

Iga juhtraja tllibi loomise kohta leiate teavet
elektroonilisest spikrist.

Saadaval on jargmised roolimisabi meetodid.

® Sirge raja meetodid
- Meetod A +B

- Meetod A + suund

- Meetod Automaatne B

- Meetod Laius/pikkus

- Meetod Laius/pikkus + suund

- Juurdepaas: A + B

- Juurdepaas: A + suund

- Juurdepaas: Laius/pikkus + suund
e Kurvilise raja meetodid

- Kohanduv kurv

- AB-kdver
® Ringjoonelise raja meetodid

- Ringjoonel sditmine

- Ringi laius- ja pikkuskraadid
® Piiri raja meetod

- Piiri raja jargimine

Sirge rada

Sirge raja meetodid

PC28721—UN—25AUG22

Sirge raja reZiim aitab operaatoril s6ita médda sirgeid
paralleelseid radu, kasutades ekraani ning helitoone
operaatori hoiatamiseks, kui masin on rajast korvale
kaldunud.

Sirge raja reziimis saab juht luua mitmete erinevate rada
0 seadete abil pdllule algse sirge raja. Parast raja 0
(referentsraja) maaratlemist koostatakse pdllu koik
tookaigud. Iga to6okaik genereeritakse algselt 1abitud
tookaigu alusel, et takistada juhtimisvigade levimist
tervele pdllule. Genereeritud t6okaike saab kasutada
paralleeljargimise voi AutoTraci kasutamiseks.

Raja 0 maaratlusviisid.

® A+ B —raja 0 mdaramine toimub seda masinaga |abi
soites.

® A + Auto B - raja 0 maaramine toimub seda
masinaga labi sbites.

® A + suund — raja 0 maaramine toimub masina
juhtimisega punkti A ja eelmaaratud suunavaartuse
sisestamisega.

® |aius/pikkus — raja 0 maaramine toimub eelmaaratud
laius- ja pikkusvaartuse sisestamisega punkti A ja B
jaoks.

® |aius/pikkus + suund — raja 0 maaramine toimub
eelmaaratud laius- ja pikkusvaartuse sisestamisega
punkti A ja B jaoks ning eelmaératud suunavaartuse
sisestamisega.
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Kasutamine — AutoTraci roolimisabi

e Masinaga juurdepdasu A + B — raja 0 maaramine
toimub seda masinaga labi sdites.

e Masinaga juurdepdasu A + suund —raja 0
maaramine toimub masina juhtimisega punkti A ja
eelmaaratud suunavaartuse sisestamisega.

® Masinaga juurdepdasu laius/pikkus + suund — raja O
maaramine toimub eelmaaratud laius- ja
pikkusvaartuse sisestamisega punkti A ja B jaoks
ning eelmaaratud suunavaartuse sisestamisega.

MARKUS: Raja 0 v6ib méérata t66 kédigus (nt istutamise
ajal), kuid sellisel juhul pole navigeerimisraja
loomise ajal méned nupud saadaval.

Masina juurdepais

Masinaga juurdepaas on sirge raja meetod, mida
kasutatakse t6dkaikude vahele polluteede
sisestamiseks.

Suund

MARKUS: Raja suuna muudatused on saadaval (iksnes
sirgete radadega, mis on loodud meetoditega A +
suund voi laius/pikkus + suund.

Selle vaartuse igal muutmisel salvestatakse uus
suunateave olemasolevale rajale. Kui andmed
eksporditakse teenusesse John Deere Operations
Center péarast suuna muutmist, siis asendatakse
teenuses Operations Center olemasolev suund
muudetud suunaga.

Juhtrea arvutamise meetod

Juhtraja arvutamise vaikemeetod on John Deere’i

meetod. Navigeerimisjoone arvutamise muud meetodid

on jargmised.

® Muu kui John Deere 1 — kasutab BeeLine’i
arvutusmeetodit.

® Muu kui John Deere 2 — kasutab Trimble’i
arvutusmeetodit.

MARKUS: Navigeerimisjooned saab teisele kasutajale
edastada funktsiooni In-Fieldi andmete jagamine
vOi seadistusfailide kaudu, kasutades USB-seadet
vOi traadita andmeedastust.

Lisateavet sirgete radade loomise kohta vaadake
abikeskuse elektroonilisest spikrist.
Duplikaatrada

Duplikaatrada on aktiivse navigeerimisraja koopia.

Uue duplikaatraja vaikenimi on originaalraja nimi ja (1).
Rajanime muutmiseks valige rajanime sisestuskast.
Uus rada voib olla masina keskel voi nihutatud vasakule
vOi paremale.

Kui originaalrada loodi A + suund véi laius/pikkus +

suund meetodi jargi, siis saab uue raja suunda muuta
sisestuskastiga Suund.

Kurvilise raja meetodid
AB-kdverad

PC28723—UN—25AUG22
AB-kéverad

PC9028—UN—16APR06
AB-kévera funktsioon lubab operaatoril séita pdllul
kurvilist rada kahe punkti (algus- ja 16pp-punkt) vahel.
Uued paralleelsed rajad luuakse esialgselt sdidetud raja
alusel. lga t66kaik genereeritakse algselt labitud
tookaigu alusel, et takistada juhtimisvigade levimist
tervele pdllule. Téokaigud ei ole algse t6dkaigu identsed
koopiad. T60kaigu kdverus muutub, et vdhendada kahe
tookaigu vahelist viga.

MARKUS: Lisateavet siisteemi kohandamisest
optimaalse jéudluse saavutamiseks vaadake
Jaotisest Kaarja raja seaded.

Algne salvestatud AB-kdver peab sobimiseks olema
vahemalt 3 m (10 ft) pikkune.

AB-kdvera (raja 0) salvestamisel luuakse kiimme
taiendavat rada (viis t66kaiku raja 0 mélemale kiljele).
Kui masin méodub viiendast rajale 0 jargnevast rajast,
genereeritakse selles suunas kiimme lisarada. Kui
masin moéddub viimasest ekraanil kuvatud tookaigust,
jatkab susteem taiendavate t60kaikude genereerimist.
Masin peab olema lahemal kui 400 m (0.25 mi)
viimasele genereeritud joonele, et siisteem jatkaks
kaarjate radade loomist. Kui masin paikneb nimetatud
piirkaugusest valjaspool, vdib ekraanil kuvatava tee
genereerimiseks kuluda mitu minutit. Sel ajavahemikul
on ekraanile kuvatud teade "Kdverate arvutamine”.

MARKUS: AB-kéverate reZiimis on véimalik t66kaik
vahele jétta.

Tddkaigud ei ole algse tookaigu identsed koopiad.
Tdodkaigu kdverus muutub, et sailitada kahe t6dkaigu
vahelist viga. Iga jargmise t66kaiguga muutub nende
kuju kumeramaks vdi ndgusamaks.
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MARKUS: AB-kévera rajareZiimis véidakse kuvada
jarsu kurvi ja rajalépu teateid.

AB-kévera rajad luuakse 91 m (300 ft) pikkuse sirge
pikendusena, mis lisatakse tegeliku salvestatud raja
I6ppu. Joonepikendused pikenevad enne ja parast
salvestatud joont masinani vdi raja jatkamiseni.

Raja nihutamisel kohandatakse praegust rada ning selle
kummalegi poole tekitatakse viis rada. AB kurvi saab
kasutada parast esmaste radade loomist. Lisaradasid
luuakse t66 kaigus. AB-kdverate liigutamiseks ja
regenereerimiseks kasutage vasaku ja parema nihke
nuppe.

Lisateavet AB-kdveratega radade loomise kohta
vaadake ekraanispikrist.

Duplikaatrada
Duplikaatrada on aktiivse navigeerimisraja koopia.

Uue duplikaatraja vaikenimi on originaalraja nimi ja (1).
Rajanime muutmiseks valige rajanime sisestuskast.
Uus rada vdib olla masina keskel vai nihutatud vasakule
vOi paremale.

Juhtimine AB-kdverale
Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Raja number naitab rajast 0 eemale
suunduvate joonte arvu ja suunda. Raja suunda
kuvatakse raja 0 suhtes (pohi, I6una, ida voi laas).
Rajanumber muutub, kui masin on poolel teel kahe raja
vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
kérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin lahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdoudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin l&heneb uuele rajale.

Kohanduvad kurvid

PC702238—UN—O05FEB26
Kohanduvate kurvide otsing

MARKUS: Vt lisateavet siisteemi jéudluse
optimeerimiseks. (Vaadake selle peatiiki osa
Kurvilise raja seadistused.)

Kohanduv kurviline rada vdimaldab juhil salvestada
kasitsi sbidetud kurvilise raja. Kui esimene kurviline
to0kaik on salvestatud ja masin on Umber pddratud,
kuvatakse genereeritud rada ja juht voib kasutada
paralleeljargimist vdi rakendada funktsiooni AutoTrac.

Parast esimese t60kaigu Iabimist luuakse iga jargmine
tookaik eelmisena labitud tookaigu alusel, et takistada
juhtimisvigade levimist tervele pdliule.

Kohanduva kurvi valimisel ilmub ekraani Glemisse
parempoolsesse nurka ikoon. Selle ikooni valimisel
saab kasutaja liikuda olemasolevate kurvide vahel.

MARKUS: Té6kéigu vahelejatmine véimaldab juhil
korrata viimast t66kéiku véi jargmise t66kaigu
vahele jatta. T66kaigu vahelejatmine ei ole véimalik
kohanduvate kurvide reZiimis.

Loodud tddkaigud ei ole algse todkaigu identsed
koopiad. Tookaigu kdverus muutub, et sailitada kahe
tookaigu vahelist tapsust. Vajaduse korral saab juht
kurvilist rada pdllu suvalises kohas muuta. Selleks tuleb
masin lihtsalt loodud rajalt kdrvale juhtida.

MARKUS: Kohanduva kurvi rajal olles véivad ilmuda
terava kurvi ja rajalépu teated.

Juht saab loodud juhtradadel kas kasitsi juhtida,
kasutades selleks paralleeljargimist, vdi rakendada
AutoTraci, kui algne t60kaik on salvestatud ja kuvatakse
genereeritud rada.

Kui kurvilise 16igu salvestamisseanss on peatatud, ei
projitseerita rada masina ees. Juht saab eelmiste
salvestusseansside radadel kasutada ainult rakendust
AutoTrac. Seansi salvestamise Idpetamine salvestab
kéik salvetatud kurvilised segmendid Gheks rajaks.

MARKUS: Raja nihutamist ei soovitata kasutada
kohandatud kéverate korral. Kohandatud kévera
reZiimis ei kompenseeri raja nihutamine GPSi triivi.

Taiendavaid kurvilisi segmente saab olemas olevale
kurvilisele rajale lisada navigatsioonirada redigeerides.

Lisateavet kohandatud kdverate radade loomise kohta
vaadake abikeskuse elektroonilisest spikrist.

O—|=) &—

PC9032—UN—17APR06
A—Tavaline kurv
B—Raamistatud
C—Spiraal
D—S-kurv
E—Voiduséidurada
F—Ring
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Kohanduvate kurvide reziim vdimaldab operaatoril sdita
ning lasta masinat juhtida mitmesuguste
navigeerimisskeemide jargi.

Tavaline kurv

S-kurv

Raamistatud

Vaidusdidurada

Spiraal

Ring

Joonepikendusi saab lisada olemasolevale kohanduva
kurviga rajale. Need on ajutised pikendused (90 m), mis
kuvatakse joone ldhedal. Neid ei ole vaja salvestada.

Information & Settings | Guidance Application Main Page x
Curve Track Settings
4 sertings
|mpu-rromR:.iﬂ:uurd Turn Smoath Tight Turns
(@) Help : -
EmE -
Q About .
Adaptive Curves

[

Curve Recording Trigger: [Wcl'k State

mmmménm

AB Curves

AB Curve Recorded Extensions “ OFF

PC676265—UN—26JUN25
Kohanduva kurvi pikendused

Kohanduvate kurvide juhend

TAHTIS: Kui soovitakse salvestatud kohandatud
kurvidega raja andmeid korduvalt kasutada,
tuleb algsed raja andmed ja jargnevad soidud
tile pollu teha StarFire RTK tapsusega. RTK
tugijaam peaks tootama absoluutsel
baasreziimil.

MARKUS: Kohanduvate kurvidega raja funktsiooni
mébébtkava on plsiv. Kui samal péllul kasutatakse
teise laiusega seadet, tuleb info uuesti salvestada.

Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.
Rajavea suurust naitab raja tdpsuse indikaator. Rajast
korvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin I1dhimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jéuab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin laheneb uuele rajale.

Kui kdverat ei salvestata, siis jooni ei ndidata ja juht
saab kasutada funktsiooni AutoTrac vaid saadaolevatel
radadel. Salvestamise ajal projitseeritakse jooned
eelmisest joonest eemale. See vdimaldab salvestada
teise joone kasitsi ning juht saab kdvera salvestamise

[Ulitusel valida AutoTraci ja projitseeritud AutoTracki
joonisel.

Ringjoonelise raja meetodid

PC28726—UN—30AUG22
Ringikujuline rada

Ringraja valik véimaldab juhil luua kontsentrilise
ringraja. Seda kasutatakse keskmise p6drdepunktiga
poldudel.

Ringrada pohineb keskmise pddérdepunkti laius- ja
pikkuskraadil. Kontsentrilised navigeerimisjooned
luuakse keskpunkti sattega 1,6 km (1 mi).

Ringrada luuakse keskpunkti kasutamiseks maapinnal,
mille kalle on alla 2%. Kuna ringrada luuakse
tasapinnal, siis kallaku korral ei Uhti navigeerimisjoone
vahe ja keskpunkti rada, mida kaugemale keskpunktist
ligutakse. Selle pdhjuseks on erinevus ule kiinka ja
tasasel pinnasel Iabitud vahemaa vahel. Vahemaa
erinevus suureneb koos kalde suurenemisega.

Kasutage raja nihutamist radade radiaalseks
nihutamiseks keskmele Idhemale vdi keskmest
kaugemale. Raja nihutamine keset ennast ei liiguta. See
raja nihutamine vdimaldab juhil kasutada erinevaid
seadmestiku laiuseid, arvestada ringvihmuti
kastmistorude erinevaid pikkusi voi sektsioonide arvu
suurenemist/vahenemist. Ringraja serva lisamisel,
muutmisel voi kustutamisel eemaldatakse selle raja
olemasolevad nihked. Raja nihutamine koos servaga
pdhjustab selle, et td0seadis ei joondu servaga.

Kaugus keskpunktini

PC20395—UN—08DEC14

Kaugus keskpunktini kuvab ringi keskpunkti ja praeguse
asukoha vahemaa. Kuvatakse vahemaa kuni 1609 m
(5280 ft). Nupu nagemiseks navigeerimiskaardil lUlitage
funktsioon ringraja satetes sisse. Kui nupp on
navigeerimiskaardil, vajutage seda vahemaa
kuvamiseks voi peitmiseks.

Ringraja loomiseks on kaks meetodit.
Ringi laius- ja pikkuskraadid
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PC28727—UN—25AUG22
Ringi laius- ja pikkuskraadid

e Kaui teate ringi keskpunkti laius- ja pikkuskoordinaate,
siis sisestage need ringraja loomiseks.

Ringjoonel séitmine

©

Ringjoonel séitmine

PC28726—UN—30AUG22

® Ringi keskpunkti laius- ja pikkuskoordinaadid
arvutatakse sdidetud raja pdhjal. Kontsentrilise ringi
navigeerimisjooned luuaks koordinaatide jargi.

® Optimaalseks ringjoone keskpunkti arvutamiseks on
soovitatav |abi sbita terve ringjoon. Pikema vahemaa
soitmine ei paranda arvutustapsust.

Lisateavet ringradade loomise kohta vaadake
abikeskuse ekraanispikrist.

Ringraja serv

PC17399—UN—08DEC14

MARKUS: Ringjoonelist rada saab kasutada ainult 4.
pblvkonna ja G5 ekraanides. GreenStar 3 ekraanid
ei toeta servateavet.

Ringjoonelist rada tahistab keskpunkti valispiir. Seda
naidatakse navigeerimiskaardil oranzi joonena.

Ringraja serva loomine véimaldab navigeerimisradu
luua servast. Vastasel juhul luuakse navigeerimisjooni
keskpunktist.

MARKUS: Té6seadise I6puosa joondumiseks servaga
peavad rajavahe ja té6laius olema vordsed.

Navigeerimisjoonte loomisel on viitepunkt serv, mitte
ringi keskpunkt. See on kasulik juhul, kui samal péliul
kasutatakse erineva rajavahega té6seadiseid. Lihtsalt
sisestage uus rajavahe ning navigeerimisjooni
muudetakse alustades servast. Navigeerimisjooni

luuakse rajavahe ja nihete abil serva jargi. Serva
kustutamisel luuakse juhtrajad keskelt valjapoole.

Ringraja roolimisabi

Ringraja reziimis td6tamisel ei ole vaja labida radu
kindlas jarjekorras. Lahim rada on esile tdstetud valge
paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Raja number naitab rajast 0 eemale
suunduvate joonte arvu ja suunda. Raja suunda
kuvatakse raja 0 suhtes (pohi, Iduna, ida voi 14as).
Rajanumber muutub, kui masin on poolel teel kahe raja
vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
kérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin lahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin |&8heneb uuele rajale.

Piiri raja meetod

PC28728—UN—25AUG22
Piiriraja jérgimine

Piirirada loob navigatsioonijooned valispiiri ja reavahe
vaartuste alusel.

MARKUS: Piirirada ei kasuta kallaku kompensatsiooni.
Kui téétate kallakuga poéllul, soovitame kasutada
valikut Kohanduvad kurvid.

Ekraan loob kolm roolimisabi joont, mis pdhinevad piiri
kujul ja tehnoradade vahel. Uks luuakse piirist
valjapoole ja kaks piirist sissepoole. Kui masin sdidab
pollul, siis luuakse taiendavaid piiriradu. Iga piiri raja
otstesse lisatakse sirged 15 m (50 jala) pikkused
pikendused.

MARKUS: Kui valitud on rajanihe, saab kéiki radu
seadistada ja taasluua.

Sirge taiterada

Valige nupp Salvesta kilvamine, et luua
navigeerimisjooned, kasutades sirgelt kilvamist kogu
pdllul piiriraja ulatuses. Sirge taiterada kasutab
navigeerimisjoonte loomiseks sirge raja A + B meetodit.
Sektsioonide juhtimise kasutamisel on soovitatav enne
taitmise salvestamist labida piiriraja t66tsuklid.

Piirirada ei saa muust ekraanist eksportida. Kui piirirada
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vajatakse teisel ekraanil, saab sama raja luua sama
valise piiri abil.

Piiriraja juhend

Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Raja number tahistab rajast 0 eemale
suunduvate joonte arvu ja suunda. Raja suunda
kuvatakse raja 0 suhtes (pohi, Iduna, ida voi laas).
Rajanumber muutub, kui masin on poolel teel kahe raja
vahel.

Rajavea suurust naitab raja tdpsuse indikaator. Rajast
korvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin I1dhimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin laheneb uuele rajale.

ZIDXK1X,1749537808095-21-12FEB26

AutoPath

AutoPath kasutab rea- voi piiriteavet, et luua juhtrajad
jargmisteks pollutdddeks. AutoPath vahendab juhi
sekkumist ja mottetdod, et pdllul digesti navigeerida.
AutoPathi rajad vahendavad seadistusaega, valesid
tehnoradade vahesid ja valesti seadistatud roolimisabist
tingitud saagikahjustusi.

Enne AutoPathi juhtradade kasutamist importige
AutoPathi raja andmed John Deere Operations
Centerist. AutoPathi raja andmed sisalduvad
seadistusfailis. Kui lahteandmed pole saadaval, saab
AutoPathi rajaandmed luua piiri abil. Lisateavet
vaadake elektroonilise spikri jaotisest AutoPathi
muutmine.

Masinaspetsiifilised néuded

AutoPath Ghildub jargmiste masinatega, mis on
varustatud ettevdtte John Deere voi Reichhardt Green
Fiti AutoTraci susteemidega.

MARKUS: Optimaalse jéudluse tagamiseks kasutage
koos AutoPathiga AutoTrac RowSense'i.

Traktor
Prits
Hekseldi
vaalurniiduk

MARKUS: AutoPathi dokumentatsioon pole saadaval,
kui ISOBUS-i dokumentatsioonireziim on t66
seadistamise sétetes aktiveeritud.

e StarFire'i vastuvétjatega, mis kasutavad SF3 voi
paremat signaalitaset nii masinal kui ka tdoseadisel.

MARKUS: StarFire'i vastuvétjad, mis kasutavad SF-
RTK-signaali vbéi paremat signaali, on vajalikud
suhkruroo klilvamise ja saagikoristuse toetamiseks
mitme hooaja korratavuse jaoks.

MARKUS: Tuleb veenduda, et maastiku
kompensatsioonimoodul on salvestatud igal
vastuvétjal (masinal ja toéseadisel).

MARKUS: Andmete salvestamiseks saab kasutada
jagatud signaali.

® G5 CommandCenteri ekraan.

e G5 CommandCenteri ekraanil peab olema kehtiv
AutoPathi litsents.

AutoPath (read)

AutoPath (read) kasutab péllul jargmiste toimingute
jaoks juhtradade loomiseks salvestatud lahteandmeid,
masina nihkeid ja tehnoradade vahet. AutoPath (read)
vahendab juhi sekkumist ja mottetdod, et plstise vilja
sees Oigesti navigeerida. AutoPathi rajad vahendavad
seadistusaega, valesid tehnoradade vahesid ja valesti
seadistatud roolimisabist tingitud saagikahjustusi.

AutoPathi (read) ldhtet66 néuded

MARKUS: AutoPathi joonte tdpsus séltub I&htet6é
andmete tapsusest. Lahteté6 salvestamisel on
soovitatav kasutada rakendust John Deere Active
Implement Guidance véi AutoTraci té6seadise
juhtimist.

Lahtetoo on salvestatud t60, mida kasutatakse
AutoPathi joonte loomiseks. Uhilduvad lahtetoimingud
on mullaharimine, kilvamine ja laotamine.

MARKUS: Lahtetdé tuleb salvestada tédseadise
vastuvétjaga.

Kui lahtetdd ei sisalda toorandmeid, peab iga jargnev
sellel pdllul sooritatav t66 (nt kiilvamine, toote laotamine
vOi saagikoristus) sisaldama maaratud radasid, et
AutoPath saaks koostada juhtrajad.

John Deere Operations Centerisse saadetud lahtetdd
andmed tuleb salvestada jargmiselt.

AutoPathiga (read) iihilduvad tooseadised

e FEttevotte John Deere kilvik SeedStar 2 voi uuema
juhtplokiga

® [SOBUS-i kiilvik muult tootjalt kui John Deere
- Toolaius tuleb maarata ridadena.

- Kui realaius on suurem kui 254 cm (100 in),
vajavad jargmised t66d maaratud ridu.

e Virtuaalne kilvik (juhtplokita tod6seadis)
- Too6laius tuleb maarata ridadena.

e John Deere'i maaharimistddseadis juhtplokiga
- Jargmised t66d vajavad maaratud ridu.
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® Virtuaalne maaharimistddseadis (juhtplokita)

- Toolaiuse soovitame méaarata ridadena.

- Kui toolaiust ridadena ei maarata voi kui rea laius
on suurem kui 254 cm (100 tolli), vajavad
jargmised t66d maaratud ridu.

AutoPathi (read) kasutuse nouded

e Seadistusfail John Deere Operations Centerist
sisaldab AutoPathi andmeid.

® G5 universaalmonitoril peab olema kehtiv AutoPathi
litsents.

e Masin peab olema varustatud StarFire’i
vastuvotjaga, mis kasutab SF3 vdi kdrgemat
signaalitaset.

MARKUS: Optimaalse jéudluse tagamiseks kasutage
sama signaalitaset, millega lahtetéd salvestati.

e Masin on varustatud ettevotte John Deere voi
Reichhardt Green Fiti AutoTraci siisteemidega.

e Pollukultuuri tidp peab olema rihvelkultuur ja
parimate tulemuste saamiseks on soovitatav
kasutada kdige uuemaid I&dhteandmeid.

AutoPathi (read) loomine
MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.

MARKUS: Ekraanile imporditud AutoPathi faile saab
muuta, kuid muudatusi ei stinkroonita John Deere
Operations Centeriga.

Kui masin jéuab pdllule, millega on seotud lahtetoimingu
fail, luuakse automaatselt vahimate radade jaoks
optimeeritud AutoPathi rajad. Praegust AutoPathi rada
saab seejarel juhtraja valimise lehel muuta. Valige
meetodi nupp, et valida t6okaikude loomiseks kasutatav
meetod. AutoPathil (read) on jargmised radade loomise
valikud.

® Valige nupp Optimeeri vahimale to6kaikude arvule,
et katta pold vdimalikult vahe t66kaike kasutades.

MARKUS: Kui praeguse toimingu t66laius on
ldhtetoimingu toédlaiusest kitsam, on valik Jargi
lahtetoimingu t66kéike hall.

e Valige suvand Jargi l8htetoimingu t6okaike, et
kasutada Uksnes tddkaike, mis joonduvad
[&htetoimingu téokaikudega. Jargnevad
[&htetoimingu téokaigud vahendavad tihendamist,
kuid vbivad pdhjustada llekatet.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Vaikemeetodi mérkeruut

Vaikevalik on Optimeeri vaiksema arvu tookaikude
jaoks. Vaikevaartuse muutmiseks valikule Jargi
I&htetoimingu téokaike valige raadionupp ja seejarel
markige selle meetodi vaikevaartuseks maaramise
markeruut. See toiming tagab, et genereerimisviis jaab
poldude vahel samaks.

AutoPathi (read) jooned ulatuvad vaikimisi 20 m (66
jalga) Ule rea 16pu. Joonepikendusi saab muuta
tapsemates seadistustes. AutoPath (read) saab
Uhendada jooni kuni 50 m (164 jala) pikkuse vahe
tagant, naiteks Ule veekogu.

MARKUS: Kui tuvastatud heeder on suhkruroomasin,
lilitatakse joonepikendused vaikimisi vélja.

MARKUS: Lisateabe saamiseks tipsemate seadistuste
kohta vaadake elektroonilist spikrit.

AutoPath (piirid)
MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.

AutoPath (piirid) kasutab juhtradade loomiseks pollupiiri
teavet. AutoPath (piirid) vajab to6kaikude loomiseks
tapset pollupiiri teavet. See meetod sobib masinale, mis
to6tab muudel kui viljaridadel ja kulvab uusi
rihvelkultuure.

AutoPathi (piirid) loomine

Kui masin jéuab pdllule, millega ei ole lahtetoimingu faili
seotud, kuid millel on maaratud piir, loob AutoPath
(piirid) todkaike jargmiste tingimuste alusel.

e Kui on jagatud valist piiripohist roolimisabi plaani,
loob AutoPath (piirid) andmed otse.

e Kui valist plaani ei ole jagatud, kuid praeguse pdllu
jaoks on piir maaratud, saab juht valida péllule
olemasoleva piiriplaani voi luua andmete menuud
kasutades uue piiriplaani.

e Kui pdllupiiri teave puudub, saab kasutaja piiriteabe
seadistamise |dpetamiseks valida példude ja piiride
rakenduse otsetee. AutoPathi (piirid) ei saa I6petada
enne, kui piir on I6petatud.

MARKUS: Kui ldhtet6é fail on olemas, loob AutoPath
(read) t66kaigud lahtet6é andmetest.

Kui algne piiriga joondamise viip jaeti vahele, saab igal
ajal luua AutoPathi (piirid), kasutades AutoPathi joone
valimiseks suvandit Maara rada ja valides olemasoleva
piiriplaani voi luues AutoPathi joone redigeerimisel uue
plaani.

AutoPathil (piirid) on jargmised radade loomise viisid.

e \alige suuna nurk, et luua rajad soovitud nurga all.

® Piiri servaga paralleelsete radade loomiseks valige
piiriga joondamine.
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® Valige olemasolevate radade seast, et luua sirged
rajad, mis on olemasoleva juhtrajaga paralleelsed.

Piiriga joondamise funktsioon vdimaldab juhil hélpsasti
luua sirgete juhtradade komplekti, mis on joondatud
pdllu piiri maaratletud osaga. Ekraanil kuvatakse
vaikimisi piiri pikim sirge serv, kuid valida saab mis
tahes serva.

AutoPathi (piirid) jooned ulatuvad vaikimisi 20 m (66
jalga) ule rea I6pu.

MARKUS: Lisateabe saamiseks tipsemate seadistuste
kohta vaadake elektroonilist spikrit.

Polluotsade loomine.

Kui pélluots on AutoPathis (piir) maaratud, peaks
pdldude ja piiride rakenduses olema margitud, et
pdlluots on mujal maaratletud, ja see peaks suunama
kasutajad AP pélluotsa maaratluse juurde.

Pdlluotsa loomiseks jargige kirjeldatud protseduuri.

1.Valige suvand Muuda AutoPathi.
2.Valige Autopathi pdlluotsa allikas.

Edit Autopath (2)(3)
Method:
Mode: rBo.ncar-es ] Hading fegle
Modified;
Data: AutoPathib}-Sprayer120 ] @ osgd.mzsou?m
Method | Track Detaits | shiris |
Stams Headland Details
Fleld boundary ". Source AutoPath
information complete
Headland Canstant Offset
Headland Source
) Active Boundary |
Uses Fields & Boundaries information to ;':ﬁ:"m e S I; L;Pi

generate headland tracks

£ Applied to: Exterior & Impassable
@) AutoPath Interiors
Create a head|and that s unigue (o this

idance plan 2METI number of 5585
By plan by entering pa Track Spacing: 120,000 ft

EXTH| -

PC676263—UN—17JUN25

Poblluotsa allikas

A—AutoPath

3.Todkaikude arvu maaramiseks kldpsake masina
tookaikude nuppu.

4.Toimingu I6petamiseks kldpsake nuppu OK.

Raja andmed.

edit Autopath (2)(3)
T —  Method:
Mode: Boundaries ] [_:] Align B Baundiy
Modified:
Data: (AutoPath-BoundarySaedingDBa0. | ke
| Land Mmethod Track Detalls
Field Heading Preview
Alasprayer 0.0 =B
Preferences
Track Extensions (v Enable
Extension | 65,62 It
Outside Corners [ Round e
| L=1910 fe [
==
s — < — =

= — |
PC676267—UN—24JUN25
Raja lksikasjade leht

A—Raja uksikasjade vahekaart

Raja andmete vahekaardil kuvatakse valitud raja pdllu,
suuna, piiri ja pdlluotsa teave.

MARKUS: Piiri ja pélluotsa teave pole vajalik, kui
AutoPath luuakse ridade alusel.

Vélisnurga tlubi eelistus annab vdimaluse valida
kandilise vdi Umara valisnurga vahel.

Qutside Corners @

Selecting round corners rounds all outside
corners headland tracks. Inside corners are Reound
always sguare.

Square

Outside Insiche
Cornars Carners
L |
PC676266—UN—24JUN25
Vélisnurgad

Eelvaate aknas kuvatakse loodava AutoPathi eelvaade.
Raja suunda saab muuta, kui valida sisestuslahter ja
sisestada noutud vaartused.

AutoPathi loomise meetodit saab muuta raja andmete
vahekaardil, valides meetodi nime korval oleva
redigeerimisnupu.

MARKUS: Lisateabe saamiseks vaadake elektroonilist
spikrit.

Raja nahtavuse satteid saab kasutada kaardivaates
kuvatavate joonte valimiseks. Kaardivaadet saab
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Kasutamine — AutoTraci roolimisabi

vahetada kdikide radade, pdlluradade ja pdlluotsa
radade vahel. Vaikevaade on Kuva kdik rajad.

MARKUS: Raja ndhtavuse sétted pole AutoPathi (read)
kasutamisel saadaval.

ZIDXK1X,1768306979200-21-13JAN26

Rajanihe

PC16665—UN—18MAR13
A—Nihe raja keskpunkti
B—Nihuta rada vasakule
C—Nihuta rada paremale

Raja nihutamist kasutatakse masina asukoha
korrigeerimiseks maaratud rajast vasakule, paremale
vOi raja keskele. Kasutage raja nihutamist GPS-i
korvalekalde kompenseerimiseks.

MARKUS: Nihe on omane mis tahes satelliitidel
pbhinevale, diferentsiaalselt korrigeeritavale GPS-
ststeemile.

Kui kasutate SF1, SF2 véi SF3
diferentsiaalparandust (v6i RTK kiirvaatluse
reziimi), véib rada aja jooksul véi kdivitamiste vahel
triivida. Raja nihutamist voib kasutada GPSi triivi
kompenseerimiseks.

Raja nihe nihutab rada O ja kdiki selle rajaga seotud
jooni. Navigeerimisjooned nihutatakse vastavalt valikule
paremale voi vasakule. Juht voib ka nihutada
navigeerimisjoone masina keskmesse.

Raja tsentreerimiseks masina praegusse asukoha
vajutage Nihuta rada keskpunkti (A). Joone vasakule
ligutamiseks valige nupp Nihuta rada vasakule (B).
Joone paremale liigutamiseks valige nupp Nihuta rada
paremale (C).

MARKUS: Raja nihutamise pealliliti liilitub sisseliilitatud
asendisse.

Kohanduva kurvi salvestamise ajal on raja
nihutamine blokeeritud.

Suurim lubatud nihkesammu vaartus, kui AutoTrac on
aktiivne, on 30 cm (12 tolli). Kui AutoTrac pole aktiivne,
vOib juht maarata nihke vaartuseks kuni 914 cm (360
tolli).

Rajanihet ei soovitata kasutada kohandatud kurvide
korral. Nihutamine p&hineb raja hetkesihil, mitte kogu

raja geomeetrial. Raja nihutamine voib pdhjustada raja
teatud I6ikude nihkumist [ahemale vdi kaugemale
soovitavast rajast.

MARKUS: Keskmine rajanihe pole saadaval, kui AB-
kéverate ja piiriradade puhul kasutatakse Row
Sense'i stisteemi.

Raja nihutamine on saadaval AB-kdverate kasutamisel.
(Vt jaotist AB-kdverate nihutamine.)

Summaarne nihe on ndhtav Uksnes sirge voi
ringikujulise raja muutmisel. Selgeid nihkeid saab
kasutada koéikidel radadel.

Jagatud navigeerimisjoone nihked
Navigeerimisjoone nihke jagamiseks tehke jargmist.
1.Nihutage aktiivset navigeerimisjoont.

2.Avage navigeerimisradade loend.

3.Tédrihmaga aktiivse joone ja selle joonenihete
jagamiseks vajutage jagamisnuppu.

Navigeerimisjoone nihke vastuvétmiseks tehke
jargmist.

MARKUS: Kui aktiivset navigeerimisjoont nihutas teine
operaator, ei ilmu nihke teavitus enne aktiivse joone
uuesti valimist.

1.Valige erinev navigeerimisjoon.
2.Valige uuesti eelmine navigeerimisjoon.

Uhe joone nihutus

MARKUS: Uhe joone nihutus on saadaval vaid sirgete
radade ja AB-kurvide jaoks.

Kui rakendatakse Uhe joone nihutus, jaéb AutoTrac
aktiivseks.

MARKUS: Uhe joone nihutust saab kasutada vaid raja
nihutamiseks kuni 30% ulatuses tehnoradade
vahest sirgete radade ja 40% AB-kurvide jaoks.

vk
k|

B PC28718—UN—25AUG22
Uhe joone nihutuse nupud

A—Nihe raja keskpunkti
B—Nihuta rada vasakule
C—Nihuta rada paremale
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Uhe joone nihutus liigutab (ihe navigeerimisjoone
asukohta vasakule v6i paremale ilma selle Gmber
olevate radade asukohta vdi kuju méjutamata. Péérde
I6pus voi uue raja valimisel nihutus nullitakse.

Uhe joone nihutuse mooduli saab lisada té6aknasse
paigutusehalduris.

AB-kurvide nihutamine

G5 ekraan kasutab AB-kurvide nihete kuvamisel
muudest roolimisabi meetoditest erinevat loogikat. Sirge
joone asemel kasutavad kulgnihked ja AB-kurvide
radiaalnihkeid. Radiaalnihked toetavad raja igas punktis
kdvera tangensiga ristiliikumist. Kdvera iga punkti
nihutatakse regenereerimise ajal. Kurvi kuju ja
geomeetria muutub iga nihkega.

PC27479—UN—O0BSEP19
AB-kbvera nihke néide

A—AB-kover
B—Uus AB-kover

Kui AB-kdverat (A) nihutatakse, nihutatakse uut AB-
kdver (B) nihkepunktist radiaalselt. Radiaalnihe
kantakse Ule terve joone pikkusele. Uue AB-kdvera
rajavahe ja suund pdhineb algselt AB-kdveral.

MARKUS: Kurve muudetakse sujuvamaks iga kéiguga.
See vbib pbhjustada véikseid auke katvuses.
Vajadusel saab joonesegmentide silumise
roolimisabi sétetes vélja lilitada.

AB-koverate nihete importimine ja eksportimine

GreenStar 3 2630 ekraanist nihkega AB-kurvide
importimisel imporditakse nihutatud jooned. Kui
md&dtmed vdi rakendus muutuvad, ei regenereerita AB-
kruvi nende muutuste alusel. Et need muutused arvesse
vobtta, tuleb AB-kurvi algse AB-kurvi joone alusel uuesti
luua.

G5 ekraanist parinevad radiaalnihked ei Ghildu teiste
ekraanitilpidega.

GreenStar 2 ekraanile, GreenStar 3 ekraanile vdi John
Deere Operations Centerisse eksporditud AB-kdverad
jatavad G5 ekraanile tagasi importimisel oma
radiaalnihked alles vaid siis, kui AB-kdverat pole teises
ekraanis muudetud.

MARKUS: 4. pélvkonna ekraan ei toeta nihete
importimist.

ct47125,1705346976821-21-29SEP25

Toolaiuse muutmise teavitus

Lubage tddlaiuse muutmise teavitus, et saaksite teate
iga kord, kui muudate masina voi todseadise todlaiust.

ct47125,1708279572721-21-18FEB24

Roopad

Roopad on teise varviga esile tdstetud
navigeerimisrajad, mis tuletavad operaatorile meelde
selle kaigu jooksul tehtavast toimingust. Naiteks véivad
roopad tuletada operaatorile meelde lilitada valja
kldlvimasina sektsioonid, et seemneid ei kilvataks
eelnevalt maaratud radadele. Neid eelmaaratud radasid
saab kasutada pinnase tihendamise ja Ulejaanud pdliul
saagi kahjustamise valtimiseks rattaradadena.

Lisateavet roobaste kohta vt elektroonilisest spikrist.

ct47125,1708279572586-21-18FEB24

Jagatud signaal

Jagatud signaal jagab masina korrigeerimissignaali
téoseadise vastuvdtja ja muude masinatega, kui
kasutate rakendust Machine Sync. Masinale tuleb
paigaldada kdige tapsema korrigeerimissignaaliga
vastuvotja.

ct47125,1708279572455-21-18FEB24

Tee- ja jatkamisliiliti

PC20494—UN—19AUG19

Tee- ja jatkamisliiliti

A—Jatkamisasend
B—Sisseliilitatud asend
C—Vaiiljaliilitatud asend

Valige tee- ja jatkamislulitil:

e jatkamisasend (A) — kippliliti pool AUTO.
e sisselllitusasend (B) — kippluliti keskmine asend.
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e valjalllitusasend (C) — kipplliti avatud pool.

ct47125,1708279572310-21-18FEB24

Tehnoradade vahe

MARKUS: Kui masin asub rajast 0 rohkem kui 16 km
(10 mi) eemal, on roolimisabi joonte tapsus
vdhendatud.

Rajavahet kasutatakse navigeerimises ja see naitab kui
kaugel on iga rada eelmisest. Rajavahe sarnaneb
tdolaiusele, aga rajavahet kasutatakse ainult
navigeerimiseks ja need kaks vaartust on teineteisest
soltumatud.

Toodkaikude vahelise realaiuse sailitamiseks seadistage
rajavahe todlaiusega vordseks. Kattuvuse tagamiseks
mullaharimisel voi pritsimisel ning GPSi triiviga
arvestamiseks vdite valida rajavahe natuke vaiksema
kui t6dlaius.

ct47125,1708279572181-21-18FEB24

Radade kogum

Radade kogum on juhi loodud roolimisabi joonte rihm.
Radade kogum véimaldab juhil kiiresti eri juhtradasid
vahetada.

Loo radade kogum

1. Vajutage radade kogumi nuppu vdi valige jargmise
raja td6akna moodul.

2. Valige nupp Uus radade kogum.

3. Valige nupp Lisa rada ja valige loendist soovitud
rada.

4. Korrake sammu 3, kuni radade kogumisse on lisatud
kdik soovitud rajad.

Valige radade kogum

1. Vajutage radade kogumi nuppu vdi valige jargmise
raja td6akna moodul.

2. Valige juhtradade loendi lehekiiljelt radade kogum.

MARKUS: Joone eemaldamine raja kogumist ei kustuta
seda ekraanilt. Raja madramise kustutamine ei
kustuta raja mééramise jooni ekraanilt.

Lisateavet vaadake ekraanispikri failidest.

ct47125,1708279572049-21-18FEB24

Vaheta rada

PC17412—UN—15JUL13
Radade vahetuse funktsioon lubab operaatoril
navigeerimisjoonte vahel lulituda. Radade vahetust
saab kasutada radade kogumi (navigeerimisjoonte
rihma) loomisega voi globaalsete radade kogumi (kdigi
ekraanis saadaolevate navigeerimisjoonte)
kasutamisega. Valimisel vahetab radade vahetus
navigeerimisrada raja maaramise navigeerimisjoonte
alusel.

Vaheta jargmisele rajale

MARKUS: Radade vahetuse nupp ei ole aktiveeritud,
kui rada ei ole valitud.

Valige jargmine juhtrada Uhel jargneval viisil.
e \/alige vahetamisnupp moodulis Jargmine rada.
e \Valige otseteeribal radade vahetamine.

ct47125,1708279571907-21-18FEB24

Juhtraja valimine

Kui navigeerimisraja valimine on sisse lulitatud, siis
kliendi, farmi ja pollu markimisel valib ekraan
navigeerimisraja automaatselt. Kui pdlluga on seotud
mitu juhtrada, valitakse aktiivse rajana juhtradade loendi
esimene rada.

MARKUS: Kui juht valib rakendatud AutoTraci korral
uue péllu, siis aktiivne rada ei muutu.

Kui valitud péllul ole seonduvaid navigeerimisradasid
vOi juht kustutab kliendi, farmi vdi pdllu valiku, siis
kuvatakse raja nimi "---", mis tdhendab aktiivse raja
puudumist. Navigeerimisraja markimiseks valige
navigeerimisrakenduse avakuval Maara rada vdi valige
pdldude rakenduses klient, farm ja pdld.

MARKUS: Navigeerimisraja valimine on vaikimisi sisse
ldlitatud. Kénealuse funktsiooni vaikeséte
taastatakse tehaseandmete ldhtestamisel véi
tarkvara imberprogrammeerimisel.

ct47125,1708279571781-21-18FEB24

Valgusriba seaded

MARKUS: Valgusindikaatorit nimetatakse ka raja
tdpsuse indikaatoriks.
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R

PC28719—UN—25AUG22

Valgusindikaatori sammu suurus

Sammu suurus — kasutatakse valgusriba Ghele ruudule
vastava kdrvalekaldekauguse vaartuse maaramiseks.

Juhtimissuund - selle valiku tegemisel tdhendavad
valgusriba vasakul poolel ja GreenStari valgusribal
suttinud margutuled, et masinat tuleb navigeerimisrajale
suunamiseks roolida vasakule.

Rajalt korvalekalde suund — selle valiku tegemisel
tdhendavad valgusriba vasakul poolel ja GreenStari
valgusribal suttinud margutuled, et masinat tuleb
navigeerimisrajale suunamiseks roolida paremale.

Téoseadise passiivse navigatsiooni
valgusindikaator

Guidance

PC671879—UN—24JUN25
A—NMasina valgusriba
B—Tooseadise valgusriba

Tobseadise passiivse navigatsiooni korral lisab ekraan
teise valgusriba.

Masina valgusriba (A) — kuvab, kui kaugel masin
navigeerimisrajast vasakul vdi parem asub.

Tooseadise valgusriba (B) — kuvab vasak- voi
parempoolse vahemaa seoses té0seadise poordetelje
ja juhtraja nihkega.

ZIDXK1X,1750077355275-21-16JUN25

AutoPathi kaardiandmed

Valige AutoPathi kaardiandmete nupp ja vaadake
lahtetdo reateavet ja todkaike. AutoPathi kaardiandmed
vdimaldavad juhil vaadata, kuidas AutoPath kindlal
pdllul roolimisabi jooned on plaaninud.

Valige reaandmete peitmiseks voi kuvamiseks nupp
Read.

Valige Iahtet6d to6okaigud, et 1ahtetdd kaigus loodud
tookaigud peita voi esitada.

Valige markruut Lahtekoha suunad, et peita voi kuvada
suunanooled. Kui need on lubatud, naitavad
suunanooled Lahtekoha t66kaigu liikumissuuna.

ct47125,1708279571499-21-18FEB24

AutoTraci oleku sektordiagramm

AutoTraci ikoonil on neli etappi, mida naidatakse
AutoTraci oleku sektordiagrammi abil.

1. Paigaldatud

PC28729—UN—25AUG22
Paigaldatud

Juhtimiskontroller ja kogu muu kasutamiseks vajalik
riistvara on paigaldatud.

® Roolimisststeemi juhtplokk on tuvastatud.
e AutoTraci litsents on tuvastatud.

MARKUS: Kui see on toetatud, peab roolikontrolleri
kaitse olema I6petatud.

2. Konfigureeritud

PC28730—UN—29AUG22
Konfigureeritud

Jargimisreziim on maaratud ja kehtiv rada 0 on
maaratud. On valitud AutoTraci jaoks bige StarFire’i
signaal. Jargmised tingimused peavad olema
masinal taidetud.

Navigatsioonisiusteem on sisse lulitatud.

Rada 0 on maaratletud.

Leiti kehtiv GPS-signaal

Roolimisslsteemi juhtplokil puuduvad aktiivsed
vead.

e Maastiku kompensatsiooni mooduli teade on
kattesaadav ja dige.

e Masin on 6ige téokaiguga.
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MARKUS: AutoTrac jaéb 1 sektori olekusse, kui
viliapuuaia reZiim on aktiivne, kuna AutoTraci
roolimisabi ei toeta viljapuuaia reziimi. Selle
madarab SF-i litsents, mis reguleerib funktsioonidele
juurdepddésu. Viljapuuaia reZiim pole AutoTraci
jaoks sobiv signaal.

MARKUS: Kui GPS-signaal on kehtetu, vaadake
lisateavet StarFire'i kasutusjuhendist véi tehnilisest
teatmikust.

3. Aktiveeritud

<

Aktiveeritud

PC28731—UN—25AUG22

AutoTraci toitelulitit on vajutatud. Taidetud on kdik
AutoTraci to66ks vajalikud tingimused ja stisteem on
rakendamiseks valmis.

e Vajutage nuppu ROOLIMISABI SEES/VALJAS, et
roolimisabi sisse lUlitada.

4. Rakendatud

A

Rakendatud

PC28732—UN—25AUG22

Vajutatud on jatkamislilitit ning AutoTrac juhib
masinat.

e AutoTraci uuesti rakendamiseks vajutage ,asoma
jatkamislulitit.
e Kiirus on lubatud piires

e Masin asub soovitud raja suhtes dige suuna/
nurga all

® Masin jaab raja laiusest 40% sisse
e Jatkamisluliti rakendatud

Viimane valjumiskood: Naitab, miks AutoTrac on valja
[Ulitatud voi ei aktiveeru. Valjumiskoodid kuvatakse
uues aknas lehe Ulaosas.

ZIDXK1X,1749541393875-21-100CT25

Juhtraja seadmine

Set Track

J

®
® ©

PC28720—UN—25AUG22
A—Raja madramise nupp

B—Juhtraja lisamine

C—Juhtradade filtreerimine/sortimine

1. Valige navigeerimise pealehelt RAJA SEADMINE.

2. Valige navigeerimisradade loendist olemasolev joon
vOi looge uus navigeerimisjoon.

Lisateavet erinevate juhtradade loomise kohta vaadake
abikeskuse ekraanispikrist.

ct47125,1708279571183-21-23MAY 24

AutoTraci aktiveerimine

\m OFF |
PC28733—UN—30AUG22

Juhtimise sisse/Véljaliilitus

A—Juhtimine on sees
B—Juhtimine on viljas

AutoTraci lubamiseks peavad taidetud olema jargmised
tingimused.

® Masinal pean olema AutoTraci kasutamiseks
suuteline roolimissitsteemi juhtplokk.

e Kehtiv litsents, mis sisaldab AutoTraci.
e Juhtrada on loodud. Teavet juhtradade koostamise
kohta vt selle peatiki jaotist Juhtraja loomine.

® AutoTraci jaoks on valitud dige StarFire signaali tase
(SF1, SF2, SF3 vai RTK) ning katte on saadud sobiv
GPS-signaal.

® AutoTrac ja vajalik GPS-signaal, naiteks SF1, SF2,
SF3 vdi RTK.

® Roolimissusteemi juhtplokk ei tohi naidata Ghtki
aktiivset viga.

MARKUS: Masina tiilibist ja roolimisstisteemi juhtploki
tarkvaraversioonist oleneb minimaalne ja
maksimaalne lubatud Kiirus.

AutoTraci aktiveerimiseks valige AutoTraci roolimisabi
rakenduse avalehel roolimisabi sisse-/valjalulitusnupp
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vOi avalehel AutoTraci otsetee nupp. Uuesti valimisel
blokeerivad need nupud AutoTraci.

ct47125,1708279571041-21-18FEB24

AutoTraci rakendamine

A ETTEVAATUST: Viltige onnetuste voi vigastuse

ohtu. Kuigi AutoTrac on rakendatud, vastutab
juht raja I6pus juhtimise ja kokkuporgete
viltimise eest.

Arge proovige sbiduteel liikumise ajal AutoTraci
susteemi sisse lUlitada (aktiveerida).

1. Roolimise sisse- v&i valjalllitamiseks vajutage nuppu
Roolimisabi SEES/VALJAS.

2. Juhtige masin juhtrajale ja masina ikooni ette ilmub
esiletdstetud valge navigeerimisjoon.

3. Kui vajalik on kasutada juhtimisabi, rakendage
AutoTrac jatkamisluliti vajutamisega.

ct47125,1708279570911-21-18FEB24

Jatkamisluliti

PC28734—UN—29AUG22

Jatkamislliliti nédide

PC20427—UN—28JUL16
AutoTraci ikoon

A—Jatkamisliiliti

MARKUS: Jéatkamisliiliti asukoht oleneb masina tiiibist
ja mudelist. Lisateavet jatkamisliiliti asukoha kohta
vaadake masina kasutusjuhendist.

Vajutage jatkamislilitit, et lUlitada AutoTrac
sisselllitatud olekust rakendatud olekusse.

ct47125,1708279570776-21-18FEB24
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AutoTraci uuesti rakendamine jargmisel tookaigul

A—Rada 0
B—Rada 1 I6unas
C—Tehnoradade vahe

Kui masin on joudnud t66kaigu 18ppu, peab juht
suunama masinale uuele rajale. Rooli keeramisel lulitub
AutoTrac valja.

AutoTraci saab jatkamislilitiga uuesti rakendada ainult
juhul, kui taidetud on jargmised tingimused.

MARKUS: Roolimissiisteemi juhtplokk méérab
maksimumkiiruse, kui masin kasutab AutoTraci.

Tagasikéigu ajalépp oleneb masinast. Péarast
tagasikéigu ajaléppu tuleb masin enne tagasikaigu
uuesti sisselllitamist edasikaigule panna.

® Edasisuunas sdidu kiirus on alla 30 km/h (18,6 miili/
h).

Tagasikaigu kiirus on alla 10 km/h (6 mi/h).

Masin asub raja suhtes vahemikus 80°.

Masin asub radade vahel 40% vahemikus.

Juht on juhiistmel.

TCM on sisse lulitatud.

MARKUS: Kaardil kuvatav raja number muutub kahe
navigeerimisraja poolel vahekaugusel.

ct47125,1708279570643-21-09DEC25

Miinimum- ja maksimumkiirused

Masin ja roolikontrolleri tarkvaraversioonid maaravad
minimaalsed ja maksimaalsed kiirused.

Jargimine

D—Rajast korvalekalle

E—Raja suunaviga

PC8866—UN—02NOV05

MARKUS: Teatud masinatel toimib AutoTrac ka kiirusel
0,1 km/h (0,06 miili/h). Lisateavet vaadake masina
kasutusjuhendist.

Edasisuuna kiiruspiirangud

Integreeritud AutoTrac

Masin Edasikdaigu max Edasikdigu min
liikumiskiirus liilkumiskiirus
6R, 7R ja 8R Ratas: 36 km/h (22.4 | 0,5 km/h (0,3 mi/h)
ruhvelkultuuri- ja mi/h)
roomiktraktorid Jargimine: 31 km/h
(19,3 mi/h)

Keskliigendiga

31 km/h (19,3 mi/h)

1 km/h (0,6 mi/h)

vaalukogurid

traktorid MST: 1,5 km/h (0,9
mi/h)

Pritsid 40 km/h (24,8 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h)

Kombainid 22 km/h (13,7 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h)

Liikurhekseldid 22 km/h (13,7 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h)

Iseliikuvad 28 km/h (17,4 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h)

Puuvillakombainid

15 km/h (9,3 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Gator (XUV 845E,
XUV 845M, XUV
845R)

30 km/h (18,6 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

AutoTrac Universal 300 ja AutoTrac Controller 300

Masin

Edasikdigu max
liikumiskiirus

Edasikdigu min
lilkkumiskiirus

Ruhvelkultuuri- ja
roomiktraktorid

30 km/h (18,6 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Keskliigendiga
traktorid

30 km/h (18,6 mi/h)

1 km/h (0,6 mi/h)

Pritsid

37 km/h (23,0 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)
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AutoTrac Universal 300 ja AutoTrac Controller 300

Integreeritud AutoTrac

Masin Edasikaigu max Edasikaigu min Masin Tagurdamine ja Tagasikdigu max
lilkkumiskiirus lilkkumiskiirus lubatud aeg kiirus

Kombainid 25 km/h (15,5 mith) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Iselikuvad Ei —

Likurhekseldid 25 km/h (15,5 mifh) | 0,5 km/h (0,3 mirh) vaalukogurid

Iseliikuvad 25 km/h (15,5 mith) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) Puuvillakombainid | Jah, 45 s 5 kmvh (3,1 mifh)

vaalukogurid Gator (XUV 845E, Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Puuvillakombainid |25 km/h (15,5 mi/h) | 0,5 km/h (0,3 mi/h) g(}‘JSVR‘)mM' XUV

AutoTrac Universal 200

Masin

Edasikdaigu max
lilkkumiskiirus

Edasikaigu min
lilkkumiskiirus

AutoTrac Universal 300 ja AutoTrac Controller 300

Ruhvelkultuuri- ja
roomiktraktorid

30 km/h (18,6 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Keskliigendiga

30 km/h (18,6 mi/h)

0,8 km/h (0,5 mi/h)

traktorid

Pritsid 37 km/h (23,0 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h)
Kombainid 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h)
Liikurhekseldid 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h)
Iseliikuvad 25 km/h (15,5 mi/h) | 0,8 km/h (0,5 mi/h)

vaalukogurid

Puuvillakombainid

25 km/h (15,5 mi/h)

0,8 km/h (0,5 mi/h)

Masin Tagurdamine ja Tagasikdigu max
lubatud aeg kiirus

Rihvelkultuuri- ja Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

roomiktraktorid

Keskliigendiga Ei —

traktorid

Pritsid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Kombainid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Liikurhekseldid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Iseliikuvad Ei —

vaalukogurid

Puuvillakombainid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

AutoTrac Controller — Raven

Masin

Edasikdaigu max
liikumiskiirus

Edasikaigu min
lilkumiskiirus

AutoTrac Universal 200

Ruhvelkultuuri- ja
roomiktraktorid

31 km/h (19,3 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Keskliigendiga
traktorid

31 km/h (19,3 mi/h)

1 km/h (0,6 mi/h)

Iseliikuvad
vaalukogurid

20 km/h (12,4 mi/h)

0,5 km/h (0,3 mi/h)

Tagasikaigu kiiruse piirangud

Integreeritud AutoTrac

Masin Tagurdamine ja Tagasikdigu max
lubatud aeg kiirus

Rihvelkultuuri- ja Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

roomiktraktorid

Keskliigendiga Ei —

traktorid

Pritsid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Kombainid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Liikurhekseldid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Iseliikuvad Ei —

vaalukogurid

Puuvillakombainid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

Masin Tagurdamine ja Tagasikdigu max
lubatud aeg kiirus
7R ja 8R Jah, piiranguid pole | 10 km/h (6,2 mi/h)

ruhvelkultuuri- ja
roomiktraktorid

7R (SN 110101-)
8R (SN 160001-)
8RT (S.N. 923001—)
8RX (S.N. 801001—)

AutoTrac Controller — Raven

Masin Tagurdamine ja Tagasikdigu max
lubatud aeg kiirus

Rihvelkultuuri- ja Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)

roomiktraktorid

Keskliigendiga Ei —

traktorid

Iseliikuvad Ei —

vaalukogurid

ZIDXK1X,

1749542759320-21-23JUN25

6R, 7R ja 8R Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
ruhvelkultuuri- ja

roomiktraktorid

7R (SN -110100)

8R (SN —-160000)

8RT (S.N. —923000)

Keskliigendiga Ei —

traktorid

Pritsid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
Kombainid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
Liikurhekseldid Jah, 45 s 10 km/h (6,2 mi/h)
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Poorde prognoosija

PC17238—UN—11JUL13
P&drde prognoosija hoitab juhti, ennustades pdlluotsa ja
kuvab kaardivaates kauguse pdlluotsani.

Roolimisabi rakenduse tadpsemate seadistuste aknas
kasutage nuppu ja lulitage pd6rde prognoosija sisse voi
valja. Kui p6orde prognoosija on sisse lilitatud, ilmub
kaardile pé6rde prognoosija ikoon.

Pddrde prognoosija eesmargiks on prognoosida masina
pdéramispunkti ainult paralleelse raja reZiimis voi
AutoTraci kasutamisel, kui masin on sirge raja reziimil.
Pddrde prognoosija pole pdlluotsa hoiatus.
Poordeprognoosid pdhinevad ainult masina
varasematel pdoretel. Podrdepunktid maaratakse ka
siis, kui AutoTrac on desaktiveeritud ja suunaviga lletab
45°. P6orde prognoosid langevad pdllupiiriga kokku
vaid siis, kui piir on lineaarne ja pidev vdi kui juht
sooritab pddrde enne voi parast piiri.

Kaugus prognoositavast péordest hakkab vahenema ja
kui masin on 10 sekundi kaugusel pé6rdepunktist, kblab
helisignaal. Helisignaal kdlab uuesti, kui jdutud on
prognoositud pddramispunkti.

Visuaalne indikaator muutub kollaseks 10 sekundit
enne prognoositavat pddret ning punaseks pddrdekoha
Uletamisel. Valge ristumisjoon margib péérdepunkii.

Po6orde prognoosija kaardiikoon

Kui pédérde prognoosija on sisse lllitatud, kuvatakse
kaardil p66rde prognoosija ikoon. Pédrde prognoosija
ikooni kasutatakse p66rde prognoosija satete
avamiseks ja pddrde prognoosija valja lulitamiseks.

Kui see on valja lUlitatud, ei hoiata p66rde prognoosija
juhti pdlluotsa prognoosides ega kaardivaates kaugust
pdlluotsani kuvades. P66rde prognoosija tuleb kasitsi
roolimisabi rakenduse tapsemate seadistuste aknas
tagasi sisse lUlitada. Kui see on valja lUlitatud, ei kuvata
pddrde prognoosija sumbolit kaardil.

ct47125,1708279570255-21-18FEB24

Umber takistuste navigeerimine

\a

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—Salvestamine on valja lulitatud
B—Salvestamine on sisse liilitatud
C—Liinkade tagajarjed jargmisel tookaigul
D—Kasitsi juhtimine tee taastamiseks

Kohandatud kdverate kasutamisel peab juht sditma mis
tahes pdllul ette jadvate takistuste, nagu kaevurake,
telefonipost voi elektriliin.

MARKUS: Kasutage sirgjoone nuppu, et salvestada
sirge joon lUmber takistuse, et véltida tees Ilnki..

Salvestamine SEES: kui salvestamine on Gmber
takistuste sbitmise ajaks sisse jaetud, siis salvestatakse
see Umbersdit ja sellest saab tee osa. Kui lahenete
jargmisel t60kaigul pollu vastavale alale, hdimab

04H-18



Kasutamine — AutoTraci roolimisabi

masina praeguse tookaigu jaoks paljundatav tee ka 70275223 | AutoTrac on liga kaua aktiivne allpool aeglase
Umbersaitu. Masinat juhitakse médda seda kiiruse lavivaartust
Umbersdiduteed. Selle imbersdidu dgvendamiseks 702752.24 Kéverus liiga kérge
peab juht minema Ule kasijuhtimisele ja Umbersdidu 702752.25 Masin ei sGida edaspidi
6gvendama. Kui juht on p6llul olevast umbersGidust 702752.26 ELX-i rida madal (valjaliilitamine)
mddda sbitnud ja uuesti ettendhtud teele suundunud, -
o . L e s . . 702752.27 Vigased kéigu andmed
vOib vajutada jatkamislulitit ja lasta AutoTracil masina - —
juhtimine lle vétta. 702752.28 Vigased jatkamisluliti andmed
. . ) . ) 702752.29 Sultevotme teade on kehtetu
Salvestamine VALJAS: Kui salvestamine takistusele 702752.30 Liikurhekseldi AutoTraci / rea roolimisabi
lahenemisel ja sellest Umber séitmisel valja lllitatakse valjaliilitamine
ning seejarel parast Umbersoitmist uuesti sisse 702752.31 | SPFH kiirseiskamisliliti on sees
lulitatakse ja AutoTrack teekonna IGpetamiseks 70275232 | AutoTrac pole aktiveeritud
aktiveeritakse, siis jaab salvestatud raja sisse takistuse 20275233 Raiaots
kohale liink. Kui masin jargmisel teel liingale Iaheneb, ' ajaoshg
peab juht masina kasijuhtimisele lilitama ja Iabi liinga 702752.34 Jargimine real
navigeerima. Kui llink on l3bitud ja paljundatud rajale 702752.35 Tundmatu suund
ligutud, vbib AutoTraci uuesti rakendada. Liinka ei 702752.36 Uleminek GPS-ile liiga jarsk
kuvata jargnevatel t66del seni, kuni salvestamine on 702752.37 Reast véljas
jargmise téokaigu ajal sisse lulitatud. 702752.38 Anduri jsudeoleku ajalopp
Ct47125,1708279570135-21-18FEB24 702752.39 Vigane teatejarjestus
702752.40 Masin ei saavuta kastud raja kdverust
702752.41 Masina GPS-kiirus ei Uhti masina rataste kiirusega
Lahutatud AutoTraci sonumid 702752.42 Olemasoleva kdveruse sobimatus
Lahutatud AutoTraci teated — iga kord, kui AutoTrac 70275243 | Masin on pargitud _ __
lahutatakse, kostub kaks helitooni, millele jargneb 702752.44 Abi-roolististeemi kasuteate ajalopp
haireteade selgitusega, miks see lahutati. Teateid 702752.45 Abi-roolistiisteemi olekuteate ajaldpp
kuvatakse ka selle kohta, miks AutoTraci ei rakendatud. 702752.46 Vigased istmeliiliti andmed
Lahutamise teated kuvatakse 7 sekundiks ja seejarel 702752.47 Vigased VIN-andmed
need kaovad. 702752.48 | Vigased teljevahe andmed
702752.49 TCM-i infoteate ajaldpp
Lahutatud AutoTraci sénumid 702752.50 Masina automatiseerimisteate ajalépp
Kood Teade 702752.51 Masina kalde-/lengerduskiiruse teate ajaldpp
702752.00 Midagi pole veel kontrollitud 702752.52 Rattalt saadava kiiruse/suuna teate ajaldpp
702752.01 Rool liikus 702752.53 Rajaandmete ajalopp
702752.02 Masina kiirus on liiga vaike 702752.54 Rooliststeemi juhtiiksuse tundmatu rike
702752.03 Masina kiirus on liiga suur 702752.55 AutoTrac Universali temperatuur on vahemikust
702752.04 Vale kéik valjas
702752.05 Raja number muutus 702752.56 ngttiﬁ;rsc on nelja rattaga juhtimises liiga kaua
702752.06 GPS ei ole kahesageduslik — ——
— 702752.57 Masin kdlgroolireZiimis
702752.07 SSU-I on aktiivsed DTC-d ——
— — - 702752.58 Volitamine pole lubatud
702752.08 Viimane Uleminek sobib -
202752.09 Vi 4 GSD teated 702752.62 Reserveeritud
. | "
9ase —eare 702752.63 Arge tehke midagi
702752.10 Parallel Tracking puudub
702752.11 Vétmekaart pUUdUb ct47125,1708279569946-21-18FEB24
702752.12 Liiga suur suunaviga
702752.13 Rajast korvalekalle liiga suur
702752.14 Istmeldiliti avatud e . . . .
— " AutoTraci tooseadise juhtimine (passiivne)
702752.15 Oli temperatuur liiga madal AutoT 166 di ‘Uhtimist . K tatak
20275216 TOM puudub \utoTraci tooseadise juhtimist (pgssuvne) kasutatakse
———— tapsuse parandamiseks pollutingimuste, kdverate
70275217 | Aktiveerimiskood on vale kaikude ja kaldmaastikul muutumisel. AutoTraci
702752.18 Diagnostikareziim juhib klappi tddseadise juhtimine (passiivne) juhib masinat nii, et
702752.19 Kombaini heedri llliti on véljas téO6seadis pusib navigatsioonijoonel.
702752.20 Kombaini tee/pdllu liliti on sees e . . L .
0275221 - : tpb_l AutoTraci tédseadise juhtimine kasutab seadmehalduri
: e PO e _ rakenduse todseadise profiili mddtmeid ning masina ja
702752.22 AutoTrac on tagasikaigul liiga kaua aktiivne tddseadise vastuvdtjate GPS-signaaIe. Selle teabe
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pdhjal tuvastatakse, kus td6seadise vastuvdtja masina
vastuvdtjaga vorreldes asub. Juhtraja pdhjal roolib
AutoTraci tddseadise juhtimine masinat nii, et tddseadis
jargib juhtrada. See voib pdhjustada masina valjumist
juhtrajalt.

AutoTraci roolimisabi avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige AutoTraci roolimisabi rakendus.

®

Seadete ikoon

PC15305—UN—19MAR13

Valige seadete ikoon ning aktiveerige AutoTraci
todseadise juhtimine (passiivne).

MARKUS: Té6seadise navigatsiooni méjutavad
muutused pbllu oludes, keskkonnatingimustes ja
masina voi tb6seadise valed seadistused.

Noéuded.

MARKUS: C-seeria ja 1910 hiidraulilise ajami
jarelveetavad pneumokérud Uhilduvad AutoTraci
t66seadise juhtimisega (passiivne) ning toetavad
sirget, kdverat, piiritletud ja AutoPathi rada.

Universaalmonitor G5

e Toodseadise navigatsiooni kehtiv litsents

Masinale paigaldatud StarFire’i vastuvétja

- StarFire 3000 vastuvétja SF2 voi RTK signaaliga

- StarFire 6000 vastuvdtja SF3 vbi RTK signaaliga

- StarFire 7000/7500 vastuvétja SF-RTK voi RTK
signaaliga

Tbdoseadisele paigaldatud StarFire'i vastuvotja

- StarFire 3000 vastuvétja koos SF1, SF2 voi RTK
signaaliga

- StarFire 6000 vastuvotja koos SF1, SF3 voi RTK
signaaliga

- StarFire 7000/7500 vastuvdtja SF1, SF-RTK voi
RTK signaaliga

Signaali jagamine sisse lulitatud

MARKUS: Kui kasutate muu signaalitugevusega
vastuvétjaid, peab masina vastuvétjal olema parem
signaal.

Todbseadise vastuvétjaga signaali jagamine
lilitatakse automaatselt sisse.

AutoTraci to6seadise juhtimine tagurdusreziimis.

AutoTraci tédseadise roolimisabi tagurdusrezZiimi
toetatakse jargmistel masinatel.
e Koik masinad, mis toé6tavad AT2 konfiguratsiooniga

® 7-, 8- ja 9-seeria traktorid Uhe jarelveetava
téoseadisega

Soovitatav kiirus AutoTraci todseadise roolimisabi
kasutamisel tagasikdigul on vahemikus 3-6 km/h (2—4
miili/h). Kui masina ja t6dseadise vead on 13 cm (5 tolli)
vOi alla selle, lUlitage optimaalse joudluse tagamiseks
taas edasisuuna reziimile.

Selleks et naha, millises konfiguratsioonis masin t66tab,
avage AutoTraci diagnostika.

1. Valige AutoTraci sektordiagramm.

2. Valige suvand Seisund.

3. Valige AutoTraci susteem.

4. Veenduge, et AutoTraci reziim oleks AT 2.0.

AutoTraci to6seadise juhtimine on paigaldatud

MARKUS: AutoTrac ™-i tééseadise juhtimine ei iihildu
tagumiste 3-punktiliste rippstisteemidega, v.a
mittepborlevat tagumist 3-punktilist rippsisteemi
kasutav kiilvik TT 8022.

Susteem aktiveerub voi blokeerub automaatselt
rippsusteemi asendist olenevalt (taiesti all olev
rippsisteem on 0% ja taiesti Gleval 100%).

Aktiveerimise tingimused. Aktiveeritakse t6oseadise
langetamisel ja rippsusteemi likumisulatusest 70%-ni
joudmisel (vaikimisi).

Blokeerimise tingimused. Desaktiveeritakse

tooseadise tdstmisel rippsusteemi liikumisulatusest Ule
85% (vaikimisi).

Konfigureerimise reeglid.

1.Aktiveerimise ja blokeerimise piirvaartused peavad
vahemalt 10% vorra erinema.

2.Blokeerimise piirvaartus ei tohi Uletada 95%.

3.Aktiveerimise vaartust (alumist piiri) ei saa seada
suuremaks kui blokeerimise vaartust (ilemine piir).

4.Blokeerimise vaartust (llemist piiri) ei saa seada
vaiksemaks kui aktiveerimise vaartust (alumine piir).

ZIDXK1X,1751351942342-21-01JUL25

AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense on integreeritud AutoTraci taiustus
maisi koristamiseks voi toote laotamiseks. Reaanduritelt
saadud signaalid Ghendatakse olemasolevate AutoTraci
signaalidega, et aidata masinal diges reas pusida. Kui
reaandurist ei tule signaale (naiteks labi vee sbites),
toimib harilik GPS-navigatsioon.
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AutoTrac RowSense td6tab koigi raja jargimise
susteemidega ja enamiku standardsete
koristussisteemide ja laotusmustritega. Koik raja
jargimise reziimid toimivad samal viisil kui GPS-p&hise
AutoTraci susteemiga.

AutoTrac RowSense’i ostmiseks pddrduge ettevotte
John Deere edasimija poole.

Lisateavet vaadake AutoTrac RowSense’i
kasutusjuhendist.

Juhtradade nihked

MARKUS: Juhtradade nihked vajavad Premium-
ekraani.

Kui AutoTrac RowSense on lubatud, nihutatakse
juhtrada, et hoida see reaandurite asendi keskel. Kui
valitakse uus pdld vdi AutoTrac RowSense on valja
[litatud, kustutab sisteem kdik AutoTrac RowSense’i
maaratud juhtradade nihked.

AutoTrac RowSense’i olekuikoonid

PC24011—UN—31MAR17

Ootereziim (valge ikoon)

Susteem on lahutatud.

PC28735—UN—25AUG22
Siisteem on rakendatud (roheline ikoon)

Sisteem on rakendatud ning té6tavad mélemad
reaandurid ja GPS.

PC28736—UN—25AUG22
GPS-i signaali pole (kollane ikoon)

Sisteem on rakendatud ja tdé6tab tksnes reaanduri

andmete pohjal.
PC28737—UN—25AUG22

Reaanduri signaali pole (oranz ikoon)

Susteem on rakendatud ja t66tab Uksnes GPS.

Reaandurite rakendamine

Kui algusrada on seatud, siis saab AutoTraci
jatkamislulitit vajutada, kui masin on pooles rajavahes ja
radade suhtes ndutava nurga all. RowSense hakkab
masinat juhtima kohe, kui reaandurid tuvastavad rea
asukoha.

Pdlluotsal pddramine kaib samamoodi nagu GPS-i
pohise AutoTraci korral.

1. Juht joondab masina rajaga.
2. AutoTraci rakendamiseks vajutage jatkamislulitit.

3. Reaandurid tuvastavad rea asukoha ja jargivad
seda.

Kohanduvate kurvide, ringikujulise raja ja AB-kdverate
joone pikendamise funktsiooniga saab pikendada
kilgnevaid raja projektsioone pddrderibadele.

Raja valjalangemine

Raja valjalangemine juhtub reaanduri andmete
kadumisel. AutoTrac t66tab GPS-i abil, kuni reaandmed
uuesti hangitakse. See véljalangemine voib juhtuda
vette sisenemisel.

Kui sirge vdi AB-kurviga raja kasutamisel langeb rada
valja, siis toimub navigeerimisraja uuesti tsentreerimine.
See meetod tagab AutoTrac RowSense’ile suurema
vdimaluse hankida 6ige rada teisel pool vett uuesti.

Manuaalne RowSense

Valige manuaalne RowSense’i reziim, et kasutada
reaandurit ainult heedril. Manuaalne RowSense ei vaja
litsentsi.

Manuaalse RowSense’i reziim on saadaval tapsemates
roolimisabi seadetes, kui taidetud on jargmised
tingimused.

® Masinale on paigaldatud G5 universaalmonitor.

e Ekraan tuvastab masina iseliikuva hekseldi,
puuvillakombaini v&i puuvillakoorijana.

® Ekraan tuvastab CAN-siinil realeidja andurid.

ct47125,1708279569656-21-18FEB24

Lulitage AutoTrac valja, kui te seda ei
kasuta

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

A ETTEVAATUST: Viltige dnnetuste voi vigastuse

ohtu. Lilitage AutoTraci siisteem alati enne
maanteele séitmist vilja (lahutage ja
blokeerige).
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Navigeerimise pealdliti ltlitab navigeerimisrakenduse
sisse voi valja.

TAHTIS: Viltige siisteemi rikkeid. Enne roolimisabi
pealiiliti valjalulitamist tiihistage juhtradade
loendis mis tahes aktiivse raja valik.

Tooakende moodulil olev toitenupp vdimaldab
AutoTraci vaid aktiveerida voi keelata ega lilita
roolimisabi rakendust valja.

MARKUS: Roolimisabi rakendus keelatakse
navigeerimise pealliliti véljaliilitamisel. See hélmab
kéiki ekraani navigeerimisfunktsioone.

Navigeerimise peallliti asub navigatsiooniseadete all.
Valige roolimisabi rakenduse Ulaosas ikoon Seaded.

ct47125,1708279569556-21-18FEB24

Susteemi lahutamine ja blokeerimine

A ETTEVAATUST: Surma voi raskete vigastuste
véltimiseks lulitage roolimisabi siisteem enne
soiduteele sisenemist vilja.

Siusteemi AutoTrac valjalilitamine
Susteem AutoTrac lulitub valja jargmisel viisil.

e Keerates rooli.

® Aeglustamine, kuni masina kiirus on alla 0,5 km/h
(0,3 miili/h).

MARKUS: Teatud masinatel t66tab AutoTrac ka kiirusel
0,1 km/h (0,06 miili/h). Lisateavet leiate masina
kasutusjuhendist.

® Nupu Roolimisabi sees/valjas lilitamine, kui
navigatsioonivaate vahekaardil on kuvatud
Roolimisabi valjas, vbi navigeerimisrakendus ja
AutoTrac on langenud 2/4 oleku sektordiagrammile.

e [stmellliti kasutamisel juhi istmelt lahkumisega
kauemaks kui seitsmeks sekundiks voi kui juhi
kohaloleku monitor ei tuvasta seitsme minuti jooksul
mingit tegevust.

Kui AutoTrac on rakendatud, saab juht AutoTraci
valjalUlitamiseks ja kasitsi juhtimiseks rooli keerata.
AutoTraci valjalilitamiseks voib juht vajutada ka tee- ja
jatkamisluliti valjalilitusasendit. Nii langeb AutoTrac 1/4
oleku sektordiagrammile ja kaivitab 30-sekundilise
taimeri.

e Kaui luliti lUlitatakse sisse enne 30 sekundi
mooddumist, rakendatakse AutoTrac 3/4 oleku
sektordiagrammi juures. AutoTraci uuesti
rakendamiseks vajutage jatkamislilitit.

e Kui luliti lUlitatakse sisse parast 30 sekundi
moodumist, rakendatakse AutoTrac 2/4 oleku

sektordiagrammi juures. AutoTrac tuleb uuesti
aktiveerida 3/4 oleku sektordiagrammi juures enne
jatkamisluliti kaudu AutoTraci uuesti rakendamist.

MARKUS: Integreeritud AutoTraci roolimissiisteem pole
tee- ja jatkamisllitiga varustatud.

MARKUS: MY26 XUV Gator (AT2) on varustatud
turvavééga kinnitamata juhi kohaloleku
susteemiga. Juhi kohalolekut jélgitakse turvavédé
oleku kaudu. Kui turvavéé on kinnitamata, lilitub
Autotraci roolimisabi vélja.

Susteemi AutoTrac viljaliilitamine

Vajutage tee- ja jatkamisliliti valjalllitatud asendisse, et
viia AutoTrac 1/4 oleku sektordiagrammi juurde.

AutoTraci keelamiseks GreenStari ekraanide kaudu
tehke jargmist.

1.Valige navigatsiooniklahv.

2.Valige navigatsioonisatete vahekaart.

3.Valige raja jargimise reZiimi rippmenuu.

4.Valige suvand Navigeerimine valjas.

Monitoridel valige roolimisabi rakenduse ulaosas satete
ikoon ja lUlitage peamine roolimisabi valja.

ZIDXK1X,1749792007505-21-08JUL25

Navigatsioonisatted

®

Seadete ikoon

PC15305—UN—19MAR13

Seadete muutmiseks valige navigeerimisrakenduse
Ulaosast SEADETE ikoon.

Roolimisabi pealiiliti

Navigeerimise pealdliti lGlitab navigeerimisrakenduse
sisse voi valja.

ct47125,1708279569355-21-18FEB24

Jargimise toonid

Jargimistoone saab kasutada juhtimissuuna kuuldava
marguandena. Juh rada paikneb masinast paremal,
kostab kaks madalat tooni. Kui rada on masinast
vasakul, kostab Uks korge toon. Haire kordub, kui rajalt
korvalekalle juhtraja suhtes on 10—-40 cm (4-16 in.).
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MARKUS: Jérgimistoonid on vaikimisi sisseliilitatud.

ct47125,1708279569259-21-18FEB24

Sirge raja salvestamine vo6i iimber
takistuste navigeerimine

¥

PC9030C—UN—270CT06
Navigeerimine mber takistuste

© ®

PC15310—UN—09APR13
Kovera joone ja sirge joone nupud

A—Punkt A

B—Punkt B

C—Raja 0 alusel genereeritud teekonnad
D—Kaover 16ik

E—Sirge 16ik

1. AB-kdverate salvestamise alustamine

2. Kui soovite salvestada sirge raja, valige sirge 16igu
nupp.

MARKUS: Kui sirge I6igu nupp on alla vajutatud,
‘hippab” sirge 16ik, kuni vajutatakse alla kbvera
I6igu nupp Véi vajutatakse raja I6petamise nuppu.

3. Sirge joone salvestamise I6petamiseks ja kdvera raja
salvestamiseks vajutage kdvera joone nuppu.

Sellest on abi pika sirge rajaldigu vdi Umber takistuste
sditmise puhul.

Salvestamise ajal saab vastavalt vajadusele lilitada
kurvilise ja sirge 16igu nuppe.

ct47125,1708279569088-21-18FEB24

Surge tee salvestamine kohandatud kovera
sisse

) PC9284—UN—29JUL06
Umber takistuse

PC9285—UN—08AUG06

Sirge tee

PC15311—UN—09APR13
Kovera joone ja sirge joone nupud

A—Valitud sirge joon

B—Luuakse kahte punkti iihendav sirge 16ik

C—Traktori teed ei salvestata

D—Valitud kover joon

E—Tee salvestatakse sirge joonena punktide A ja D vahel.
F—Kaover joone nupp

G—Sirge joone nupp

1. Alustage kohandatud kdvera salvestamist.
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2. Kui soovite salvestada sirge raja, valige sirge joone
nupp.

MARKUS: Kui sirge I6igu nupp on alla vajutatud,
“hippab” sirge 16ik, kuni vajutatakse alla kbvera
I6igu nupp Véi vajutatakse raja I6petamise nuppu.

3. Sirge joone salvestamise I6petamiseks ja kdvera raja
salvestamiseks vajutage kdvera joone nuppu.

Sellest on abi pika sirge rajaldigu vdi Umber takistuste
sditmise puhul.

Salvestamise ajal saab vastavalt vajadusele lulitada
kurvilise ja sirge 16igu nuppe.

MARKUS: Pikim loodav sirge 16ik on 0,8 km (0.5 mi.)
(2,640 ft.). Suuremate kauguste korral
Uihendusléiku ei looda ja teesse jaéb llnk.

ct47125,1708279568819-21-18FEB24
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AutoTraci poorde automaatika

PC28762—UN—25AUG22
AutoTraci pé6rde automaatika

AutoTraci p66rde automaatika rakendus automatiseerib
pbdordeid varustatud masinatel. See automaatika
vbimaldab juhil keskenduda muudele Ulesannetele,
mitte otskeerdude koordineerimisele.

AutoTraci p66rde automaatika esmakordsel
seadistamisel soovitame kasutada vaikesatteid.
Vaikesatted annavad alustuspunkti, mis toimib vordselt
hasti paljude masinate ja td0seadiste
konfiguratsioonidega. Teatud konfiguratsioonide puhul
voib olla vajalik reguleerida AutoTraci pddrde
automaatika tadpsemaid seadistusi, et jdudlust
peenhaalestada. Naiteks kui traktor on kolmekordsete
ratastega laiemaks muudetud voi kui pédramisraadiust
mdjutab péordenurga piirajate seadistamine, vajavad
maksimaalne p6dramise raadius ja maksimaalne
podrdenurk seadistamist.

AutoTraci poorde automaatika avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige AutoTraci podrde automaatika rakendus.
Kaardistamine

AutoTraci p6dramisautomaatika kaardimoodul kuvab
saabuvate pdodrete teabe, nt pddrde kauguse ja suuna.
Kaardistamisrakenduse kohta saate lisateavet
elektroonilisest spikrist.

AutoTraci poorde automaatika iihilduvus:

AutoTraci p66rde automaatika thildub jargmiste
ekraanide ja vastuvétjatega:

MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

4600 CommandCenteri ekraan
Universaalmonitor 4640

G5 CommandCenteri ekraan
Universaalmonitor G5

StarFire 3000 vastuvétja
StarFire 6000 vastuvétja
StarFire 7000 vastuvétja
StarFire 7500 vastuvétja

AutoTraci p66rde automaatika ei Uhildu jargmiste
ekraanidega:

4200 CommandCenter

4600 CommandCenteri versiooni 1 protsessor
Universaalmonitor 4240

Alguparane GreenStari ekraan

GreenStar 2 1800 ekraan

GreenStar 2 2600 ekraan

GreenStar 3 2630 ekraan, kui seda kasutatakse koos
4600 CommandCenteri voi 4640
universaalmonitoriga.

Po6orde vahelejatmise soovitus
| | m J I

PC613045—UN—20FEB24
Po66rde vahelejétmise soovitus

A—Vahelejatuta
B—Po6rde vahelejatmine

AutoTraci p66rde automaatika soovitab péérde vahele
jatta, kui tehnoradade vahe on masina minimaalsest
poorde diameetrist vaiksem. Seda funktsiooni
rakendatakse ainult tagasipdorete valimisel.

Po6o6rde vahelejatmisega ndustumiseks valige pddrde
vahelejatmise soovituse teates valik OK. Sulgege teade
voi valige kask Tuhista, et loobuda soovitusest ja jatkata
ilma p&oret vahele jatmata.

MARKUS: Valikud séilivad killm- ja soekéivituse tsiiklite
ajal.

MARKUS: Soovitus kuvatakse uuesti, kui ligutakse
teisele péllule ja tehnoradade vahe on véiksem Kui
pdédrde 14bimoot.

Nutikas p6orde muutmine

Kui tehnoradade vahe on masina minimaalse poorde
I&bimb6duga vérdne voi sellest suurem, kavandab
rakendus téhusa tagasipddrde.

Kui tehnoradade vahe on vaiksem kui masina
minimaalne pdorde 1abimddt, tuleb pdodre pirnikujuline,
milleks on vaja rohkem ruumi.

MARKUS: Kui péérde vahelejatmisega néustutakse,
eirab rakendus nutikat p66rde muutmise
funktsiooni.

Labipaasmatud piirid
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Impassable Boundaries

G Enable impassable boundary notifications for
~—/ this field

PC661533—UN—30JAN25
Lé&bipdédsmatud piirid

Ligipdadsmatute piiride hoiatuse saab blokeerida, kui
valite markeruudu AutoTraci pddrde automaatika
tapsemates seadstustest. Markeruut laheb
vaikeolekusse (hoiatus on lubatud) jargmistel
tingimustel.

e Pollu muutmine

e Juht pole istmel

e \/6tme valja ja sisse lulitamine

¢ch177nn,1740569992622-21-26FEB25

Traktori AutoTraci poorde automaatika

Kasutage AutoTraci po6rde automaatikat koos iTEC-
iga, et paljud kabiinisisesed Ulesanded automatiseerida.
Automatiseerimine véimaldab juhtidel keskenduda
seadmetele ja kdesolevale Ulesandele ning véhem
tédvahendite juhtimisele.

Toonouded

e AutoTraci poorde automaatika peab olema aktiivne.
® Poorde automaatika peab olema sisse lllitatud.
e {TEC-i peallliti peab olema sisse lulitatud.

MARKUS: AutoTraci pé6rdamise automaatika ei iihildu
masina juurdepééasu radadega.

MARKUS: AutoTraci pééramise automaatika AB-
kurvidega kasutamiseks tuleb AB-kurvid
salvestada péllu (ihest otsast teise (pblluotsast
pélluotsani). Otsaspodrdeid ei looda, kui AB-kurvid
pole bigesti salvestatud.

® Valitud peab olema sirge rada, AB-kdverad voi
AutoPath.

Pdlluotsa tsiklid peavad olema maaratud.

Pallu piiri teave peab olema sisestatud.
Todseadise profiili nduded peavad olema taidetud.
Masina profiili nduded peavad olema taidetud.
8-kujuline pddre voib olla lubatud (valikuline).

AutoTraci p66rde automaatika sisaldab taiustatud
navigatsiooni ja kiirushoidikut, td6seadise
haldusstisteemi (IMS) ja iTEC-i funktsioone. Kui
kasutada IMS-i voi iTEC-iga (teatud traktoritel)
varustatud traktoritel AutoTraci pé6rde automaatikat,
tuleb traktori IMS vdi iTEC blokeerida. Vt alltoodud
tabelist, kas traktori iTEC tuleb valja lulitada.

Masina mudel Seerianumber
6R -20100

7R -10001

8R -67001

8RT -909001

9R -10000

9RT -904000

MARKUS: Kui IMS véi iTEC on aktiveeritud, liilitatakse
G5 universaalmonitoril iTEC-i pealliliti automaatselt
vélja ja AutoTraci p66rde automaatika seadistamist
ei saa I6petada.

Olenevalt masinast tuleb IMS vai iTEC blokeerida
CommandCenteri iTEC-i valikust vbi parempoolsest
konsoolist. IMS-i v6i iTEC-i uuesti kasutamiseks
CommandCenteril blokeerige G5 universaalmonitoril
AutoTraci p66rde automaatika ja iTEC.

Traktori AutoTraci poorde automaatika seaded
Turm Settings

AuteTrac Turn Automation (7)(3)
Turn Autamatian Status
t :: ! QFF Ruady e
@ 2ing o1 AulaTrac Resume
Atljust Turn Sire
all 125 d oN ﬂJ n oFF

Svart Turn

Speed Contral Equipment Comtrod

J‘\ 31t Headlands

Mag Turn Speed - | Raise Plastter ¢ Lawer Phartes
iy B Enter Exit

e 4.0 mish

Max In-Field Speed

Interior Boundaries
1 False Plartar T Lower ’an:e“\©
Z] 0.5 mih HEE

Exit

PC620657—UN—17MAY24
Traktori AutoTraci pé6ramise automaatika seadete leht

A—Pooramise automaatika
B—Olek

C—Poo6ramise seadistused
D—Kiirushoidik
E—Seadme juhtimine
F—Polluotsad
G—Sisemised piirid

Po6o6rde automaatika (A) — lilitage SISSE AutoTraci
poorde automaatika aktiveerimiseks.

MARKUS: iTEC-iga masinatel liilitab pé6ramise
automaatika SISSE ka iTEC-i funktsioonid. Kui
iTEC liilitatakse VALJA, liilitub AutoTraci
pbéramise automaatika samuti VALJA

Olek (B) — annab juhile automatiseerimisolekust
visuaalsete naidikutega teada.
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Status

Ready
Q

Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Olek — Valmis —AutoTraci taastamise ootel

® Hall LED (automaatika VALJAS) — pééramise
automaatika peallliti on valja Ilitatud.

e Kollane LED (pole valmis) — vdhemalt Uks pddramise
automaatika néue on taitmata.

® Punane LED (tuvastati viga) — tuvastati
susteemiviga.

® Roheline LED (valmis) — p6dramise automaatika on
valmis. Lubamiseks vajutage jatkamisliilitit.

® Sinine LED (aktiivne) — slisteem on t00s.

Po6orde seaded (C) — annab kiire Ulevaate pddrde
automaatikaga seotud eri seadete vaartustest.

Kiirushoidik (D) — masina kiiruse kasitsi juhtimiseks
lUlitage kiirushoidik VALJA.

MARKUS: Arge kasutage kiirushoidikut, kui
kiirushoidikut kasutavad ka teised rakendused voi
masina funktsioonid.

MARKUS: Ekraanil kuvatakse enne pééret
hoiatusteade, mis juhendab juhti ohutu ja tdpse
pdérde jaoks kiirust vihendama.

Seadme juhtimine (E) — lllitage seadme juhtimine
VALJA, et vbimaldada pddrde automaatika téotamist
ilma iTEC-i seadistamiseta.

Polluotsad (F) — valige tekstiala, et muuta pélluotstel
kaivitatavaid jadasid.

MARKUS: Kui sisepiirid on hallid, tihendab see, et
péllul pole sisepiire. Seadistustele juurdepéésuks
tuleb luua séidetav sisepiir.

Sisepiirid (G) — valige tekstiala, et muuta sisepiiride
jaoks kaivitatavaid jadasid.

MARKUS: Kui sisepiirid on hallid, tihendab see, et
pollul pole sisepiire. Seadistustele juurdepaasuks
tuleb luua sbéidetav sisepiir.

MARKUS: Péérde automaatika kohta leiate lisateavet
AutoTraci pééramise automaatika elektroonilisest
spikrist.

Pooramise seadistused

o8
all 5
Start Turn
c [Y o0.0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
Pébramise seadistused

A—Pooramise seadistused
B—Po6rde suurus
C—Alusta p66ramist
D—Max poéoramiskiirus
E—Max kiirus pollul

Po6orde seaded (A) — annab kiire levaate pddrde
automaatikaga seotud eri seadete vaartustest.

Poorde suurus (B) — reguleerib pd6ramisraja kuju.
Vaiksema numbri korral on p6dre vaiksem ja vastupidi.

Alusta pooret (C) — seadistab podramisraja alguseks
enne podlluotsa piiri Uletamise vdi parast seda.

MARKUS: Kui masina kiirust muudetakse kasitsi
AutoTraci pérde automaatika té6tamise ajal, ei
kasutata kiiruse juhtimiseks enam maksimaalse
pddramise Kiiruse ja maksimaalse péllul liikumise
kiiruse kontrollimiseks kiiruse automaatsétteid.
AutoTraci pdérde automaatika aga jaab aktiivseks
ja jatkab taiustatud p66ramisjuhtimise, tééseadise
haldussiisteemi (IMS) ja iTEC-i funktsioonide
taitmist.

MARKUS: Max pé6ramiskiirus ei alista traktori
seadistatud liikumiskiirust. Maksimaalne Kiirus,
mille juures masinad saab AutoTraci p66rde
automaatikat kasutades kasutada, on kahest
vaartusest véiksem.

Max poéoéramiskiirus (D) — maarab maksimaalse
kiiruse, millega masin pdéramise ajal voib liikuda.

MARKUS: Max kiirus péllul ei alista traktori seadistatud
liikumiskiirust. Maksimaalne Kiirus, mille juures
masinad saab AutoTraci p66rde automaatikat
kasutades kasutada, on kahest vaéartusest
vdiksem.
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Max pollul liikumise kiirus (E) — maarab maksimaalse
pollul liikumise Kiiruse.

Uhilduvus ettevdtte John Deere traktoritega

Traktori AutoTraci po6rde automaatika thildub
jargmiste ettevétte John Deere traktoritega.

MARKUS: 8x30T ja 9x30T ei (hildu AutoTraci péérde
automaatikaga.

6R FT4 (IVT ja iTEC)

7M (CQT) — mudeliaasta 2024 ja uuemad
7R FT4 (IVT, CQT ja e23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 ja e23)
8RX (EVT, IVT ja e23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT ja iTEC)

7R IT4 (IVT ja CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT ja PST 16)

9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT ja PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (astmeteta kaigukast)
CQT (CommandQuad Il kdigukast)
PST (PowerShift-kdigukast)

e18 (18 kaiguga PowerShift kaigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)

€23 (23 kaiguga PowerShift kdigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)
Jéarelveetavate pneumokarude uhilduvus

Traktori AutoTraci p66rde automaatika uhildub
jargmiste pneumokarudega.

® C-seeria
e 1910 hudrauliline ajam

Tooseadise iihilduvus

Traktori AutoTraci pd66ramise automaatika ei thildu
jargmiste téoseadistega.

e Ette Uhendatud tédseadised

e Mitu jarjest tommatavat t66seadist, kus tddseadis ei
ole otse traktoriga Uhendatud

Traktori poordemustrid
Kaheksate tegemine

MARKUS: Kaheksate tegemine on
kaardistamisrakenduses AutoTraci p6drde
automaatika kaardilegendis aktiveeritud.

Kaheksaid saab teha, kui pdllul on Glemine/alumine piir
ja nurga alla rajad. P66re maaratakse té0seadise poole

laiuse ulatuses piiri sisse, et tddseadis ise pusiks piiri
sees. Masin lUlitub automaatselt U-tllpi poordele, kui
roolimisabi joone nurk voérreldes polluotsaga Uletab 45°
ja tagasi kaheksakujulisele péérdele, kui nurk on
vaiksem kui 45°.

Kaheksakujuline pdore Uhildub sirge rajaga.

Kui see on valitud, stinkroonitakse valik "Maksimeeri
pdoretel katvus" iTEC-i katvussatetega. iTEC-i jadad
asetatakse sinna, kus katvus algab ja I6peb. Seda satet
lUlitatakse menuUs Informatsioon ja satted.

PC28850—UN—08MAY23
Maksimaalne katvus p6érete ajal — VALJAS

~ S~
~ ~

\*f\

PC28851—UN—08MAY23
Maksimaalne katvus péérete ajal — SEES

A—Katvus on VALJAS
B—Katvus on SEES

Lisateavet kaheksakujuliste podrete kohta leiate
AutoTraci p66rde automaatika elektroonilisest spikrist.

ch177nn,1707730259045-21-18SEP25

Kombaini AutoTraci poorde automaatika

Kombainide AutoTraci pé6ramise automaatika
automatiseerib ainult pdlluotsas tehtavaid p6oérdeid.
Kombainide AutoTraci pé6ramise automaatika ei juhi
kiirust ega masina muid funktsioone.

AutoTraci pdorde automaatika thildub integreeritud
AutoTraci ja RowSense’iga.

Too6nouded

e AutoTraci po6rde automaatika peab olema aktiivne.
® Poorde automaatika peab olema sisse lilitatud.
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Valitud peab olema Sirge rada vdi AutoPath.

Pollu piiri teave peab olema sisestatud.

Masina profiili nduded peavad olema taidetud.
Spiraalpéorded voivad olla aktiveeritud (valikuline).

Tookaigu 16pus on AutoTraci pdééramise automaatika
enne pooret blokeeritud, kui valjalaadimistigu on
aktiivne voi pikendatud.

MARKUS: MARKUS. Viljalaadimistigu saab
pikendada, kui funktsioon on aktiveeritud mendils
Tapsemad seadistused.

Kombaini AutoTraci poérde automaatika seaded

PC29160—UN—01JUN23

Kombaini AutoTraci p66rde automaatika seaded

1.Agressiivsus (A) — seadistab pédramisraja kuju.

2.Alusta pooramist (B) — seadistab pddramisraja
alguse enne podlluotsa piiri Gletamist vdi parast seda.

Heedri téstmise/langetamise automaatika

Header Raise/Lower Automation

PC661531—UN—29JAN25
Heedri téstmise/langetamise automaatika

Heedri tdstmise/langetamise automaatika t66tab koos
AutoTraci p66rde automaatikaga, et tdsta ja langetada
heedrit automaatselt, kui sisenete peamise maa-ala
kattuvasse alasse / piiridesse voi valjute nendest.

Kui mélemad funktsioonid on sisse lilitatud ja
eeltingimused taidetud, vajutage heedri tdstmise/
langetamise automaatika aktiveerimiseks
multifunktsionaalse juhthoova aktiveerimisnuppu (2 voi
3).

MARKUS: Heedri téstmise/langetamise
automatiseerimise kohta lisateabe saamiseks
vaadake elektroonilist spikrit ja/véi hilduva
kombaini kasutusjuhendit.

Kombaini AutoTraci p6déramise automaatika
tihilduvus

Kombaini AutoTraci p66rde automaatika thildub
jargmiste kombainidega.

Ettevotte John Deere
kombainid Mudeliaasta

S600-seeria 2012-2017

S540- ja S550-seeria 2012 ja uuemad
T-seeria 2012 ja uuemad
W-seeria 2012 ja uuemad

S 700 seeria 2017-2024

S4-seeria 2027 ja uuemad
S7-seeria 2025 ja uuemad
X-seeria K&ik

Poordemustrid

MARKUS: Péérdemustrid valivad katvuse alusel,
millisel t66kaigul soovite sbita. Kui enamik
té6kaigust on labitud, jGtab kombain t66kaigu
vahele ja liigub jargmisele téékaigule.

MARKUS: Kui samal maal téétab mitu masinat, saab
lilekatte valtimiseks kasutada jargmise kaigu
méaramiseks kasutada jagatud katvust.

Kombaini AutoTraci pédrdamise automaatika on
vbdimeline tegema kaht spiraalpdoret.

1. Spiraal sisse — spiraali ajal sissepoole podramise
ajal p66rab kombain alati paremale. Vahelejatmiste
arv on 2 miinus maa suurus. Kui t66 on I6petatud,
vaheneb vahelejatmiste arv jark-jargult nullini. Selles
naites on maa suuruseks maaratud 6, mis tdhendab
maksimaalselt 4 vahelejatmist. Alates alguspunktist
(A) l6petab kombain esmase toéokaigu, jatab 4
tookaiku vahele ja I16petab viienda tédkaigu (B).
Kombain jatab kolm t66kaiku vahele ja I6petab
jargmise t6okaigu (C) mustris. Kombain jatkab
sissepoole spiraali, kuni kbik téokaigud on I6petatud.
Parast viimase pdorde (D) I6petamist lilitub masin
vaikimisi otse labisdidule. Juht lIaheb jargmisele
maale ja jatkab valitud mustriga.

e
ﬁ;
\\_-//

Sissepoole spiraali p6ére maa suurusega 6

A—Alguspunkt
B—Viies tookaik
C—Jargmine tookaik
D—Viimane poore

2. Spiraal vilja — kombain alustab maa keskel ja liigub
spiraalis valja, pddrates alati vasakule. Maa suurus
maarab vahelejatmiste maksimaalse arvu.
Valjapdoramiste ajal algab vahelejatmiste arv nullist.
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Tddkaikude ajal suureneb vahelejatmiste arv jark-
jargult, kuni vahelejatmiste maksimumarv on
saavutatud. Naites on maa suuruseks 6 ja see algab
0 vahelejatmisega. Kombain liigub alguspunktist (A)
Uhe rea vorra Ules ja liigub médda kérvalolevat rada
alla vasakule (B). Kui kombain jéuab teise tédkaigu
(B) I6ppu, suureneb vahelejatmiste arv, vbimaldades
kombainil I6petatud rea vahele jatta ja liikuda lahima
mittetédtatud tédkaigu (C) vorra Ulespoole. Kombain
jatkab spiraalis valja liikumist, kuni soovitud arv
tookaike on I6petatud. Parast viimase pddrde (D)
I[6petamist IUlitub masin vaikimisi otse labiséidule.
Juht I&heb jargmisele maale ja jatkab valitud
mustriga.

AT
®

PC29158—UN—01JUN23

Spiraalis vélja liikumise néide

A—Alguspunkt
B—Teine rida
C—Kolmas rida
D—Viimane poore

ZIDXK1X,1770807759185-21-18FEB26

Pritsi AutoTraci poorde automaatika
Toéonouded

Pritsi AutoTraci p66rde automaatika on saadaval
jargmistel ekraani titpidel Automation 4.0 voi G5
taiustatud litsentsiga.

e Universaalmonitor 4640

® 4600 CommandCenteri ekraan

e Universaalmonitor G5/ G57'uS

e CommandCenteri ekraan G5/G5""S

Pritsi AutoTraci pd6érde automaatika toetab jargmisi
juhtradade tuupe.

® Sirge rada

® AutoPath (read)

e AutoPath (piirid)

MARKUS: Pélluotsale sisenemisel ja péllult véljumisel
seadistab siisteem pélluotsa ja masina esisilla
keskosa ristumiskohas lipu Péllukultuurist véljas
téeseks.

Pélluotsalt véljumisel ja pbllule sisenemisel
seadistab slisteem poélluotsa ja masina esisilla
keskosa ristumiskohas lipu Péllukultuurist véljas
vdaraks.

Jargmised funktsioonid pole pritsi AutoTraci podrde
automaatikas saadaval.

e Kiirushoidik

® Jada seadistamine

e Pollusisese ja p6éramise kiiruse seadistused
e AB-kdverad, kohanduvad kdverad ja ringid

Pritsi AutoTraci poorde automaatika seadistused
MARKUS: Kui see on lubatud, ligub pritsi AutoTraci

pddrde automaatika olekusse Valmis ilma
kiirushoidiku seadistusteta véi jada seadistamiseta.

Poorde seadistused — sirge rada

Turn Settings
@Tum Size Start Turn

»

L% S

PC661530—UN—29JAN25
Poébrde seadistused — sirge rada

Po6orde suurus (A): reguleerib pééramisraja kuju.
Vaiksema numbri korral on pddre vaiksem ja vastupidi.

Alusta péoramist (B): seadistab pdéramisraja
alguseks enne pdlluotsa piiri Uletamise voi parast seda.

Jargi polluotsa

Follow The Headland

& -

Jérgi pblluotsa

PC662153—UN—17FEB25

Valik Jalgi pélluotsa on taiustatud seadistus, mis on
saadaval ainult roolimisabi reziimi Sirge rada
kasutamisel.
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®

PC661535—UN—02FEB25

Jargi pblluotsa

A—Jérgi polluotsa on SEES
B—Jargi polluotsa on VALJAS

Kui see on lubatud, jargib masin pélluotsa kurvi
esinemisel seda. Kui see on blokeeritud, liigub masin
modda poblluotsa kdige lihemat (sirget) rada ega jargi
kdverat, kui see on olemas. Vaikimisi on valik Jargi
polluotsa SEES. Tumbilerliliti valik sailitatakse
votmetsuklite uleselt.

MARKUS: Valik Jérgi pélluotsa on saadaval ainult
roolimisabi reziimi Sirge rada kasutamisel.

Po6orde seadistused — AutoPath (read)

Shift Row
=3

PC659264—UN—29JAN25
Nihuta rida

Kui kasutate AutoPathi (read), liigutab suvand Nihuta
rida seadistus maaaratud rea(d) praegusest AutoPathi
pdlluotsa td6kaigust. Nihuta rida vdimaldab valida
liigutamiseks nihke suuna (sisse voi valja) ja ridade
arvu.

Poorde seadistused — AutoPath (piirid)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Péérde alustamise nihe

Poorde alustamise nihe on koht, kus masin AutoPathi
piiri rajaga seoses ptdramist alustab.

PC662154—UN—20FEB25
Pdéérde alustamise nihe

A—AutoPathi piiri rada
B—Positiivne nihe
C—Negatiivne nihe

Positiivne nihe (B) tdhendab, et masin teeb pddrde
parast AutoPathi piiri rada (A). Negatiivne nihe (C)
tahendab, et p6ore tehakse enne AutoPathi piiri rada
(A).

Pdorde alustamise nihke vaartusvahemik on +100 kuni
—100 ja seda seadistatakse sammuga 0,3 m (1 jalg).

Pritsi AutoTraci poorde automaatika tlihilduvus

Ettevotte John Deere iseliikuv

taimekaitseprits Mudel
400R 408R, 410R ja 412R
600R 612R ja 616R
Hagie ST12S, ST16S ja ST20s

(mudeliaasta 2022 ja uuem)

Ettevotte John Deere ujuk Mudel

800R 800R

Po6rdemustrid

Pritsi AutoTraci pdoérde automaatika toetab ainult U-
poordeid.

ch177nn,1740570144512-21-26FEB25
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Machine Sync

Iz
-
N

PC28763—UN—25AUG22
Machine Sync

John Deere Machine Sync vdimaldab Uhilduvate
masinate siinkroonset liikumist. Machine Sync kasutab
AutoTraci, et juhtida jargija algasendisse, mis on
maaratud juhtmasina suhtes. Jargija sailitab 166 ajal
seda asukohta. Machine Sync sailitab StarFire’i
vastuvotjatelt saadud teabe pdéhjal juhtmasina ja jargija
vahel piki- ja killgnihet. Teave edastatakse juhtmevabalt
masinate vahel, kasutades iga masina JDLinKki
modemit.

Machine Sync ei kasuta mobiilsidet.
Rakenduse Machine Sync avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Machine Sync.
Nouded

Funktsiooni Machine Sync toimimiseks peavad taidetud
olema jargmised néuded.

Vérgunéuded

Machine Sync vajab andmeedastust juhtmasina ja
kopeerimisseadme vahel. Juhtmasin ja
kopeerimisseade peavad olema Uhendatud samasse
traadita voérku. Juhtmasin saab luua vorgu rakenduses
Machine Sync voi traadita vérgu seadete rakenduses.
Kopeerimisseade liitub juhtmasina vorguga rakenduse
Machine Sync abil.

Lisateavet traadita vorgu loomise ja sellega litumise
kohta leiate traadita vdrgu seadete rakendusest.

Juhtmasina néuded
MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

e Masinal peab olema 4. pdlvkonna ekraan voi G5
universaalmonitor.

e Masinal peab olema jagatud signaaliga StarFire
6000, StarFire 7000 vai StarFire 7500 vastuvdtja.

® Masinal peab olema JDLinki modem.
- JDLink Boosti ihendus on toetatud.

e Masinale peab olema paigaldatud taiendav
antennikomplekt.

e Masinal peab olema dige litsents.

Kopeerimisseadme néuded

MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

® Masin peab olema traktor.

e Masinal peab olema G5 CommandCenter, G5
universaalmonitor vdi 4. pélvkonna ekraan.

® Masinal peab olema jagatud signaaliga StarFire
6000, StarFire 7000 vdi StarFire 7500 vastuvdtja.

® Masinal peab olema JDLinki modem.

® Masinale peab olema paigaldatud taiendav
antennikomplekt.

e Masinal peab olema dige litsents.

e Masinal peab olema traktori td6seadise automaatika
aktiveering.

MARKUS: Traktori-tééseadise automatiseerimise
aktiveerimiseks votke tihendust John Deere’i
edasimUljaga.

Enne rakenduse Machine Sync kasutamist
Seadmehalduri rakendus

Veenduge, et masina ja té6seadise andmed, sh
mddtmed ja nihked on diged ja ekraani sisestatud.

Juhtmasin

® \eenduge, et masina ja td0seadise seaded on diged.

Kopeerimisseade

® \eenduge, et masina tiubiks on traktor.
® Veenduge, et masina nihked oleksid diged.

AutoTraci rakendus

TAHTIS: Machine Sync ei toeta suuremaid kdéveraid
kui 0,5° meetri kohta.

Kui juhtija asub jarsul kéveral v6i muudab
suunda, siis jargija ei suuda jargida ja Machine
Sync liilitub valja. Kui Machine Sync vilja
liilitub, siis helisignaalile jargnev hoiatus
selgitab selle pohjust.

MARKUS: Enne AutoTraci véi rakenduse Machine Sync
sétete muutmist kirjutage Ules praegused
védrtused.

Juhtmasin

MARKUS: Siisteem séilitab vétme vdlja ja sisse
liilitamise ajal Machine Synci juhtmasina oleku,
ilma et juhtmasin peaks hoidma Machine Synci
aktiveerituna.

® Machine Sync toimib mis tahes kasutatava AutoTraci
navigeerimismeetodiga.

e AutoTrac pole juhtmasina jaoks vajalik.

04J-1



Kasutamine — Machine Sync

Kopeerimisseade

MARKUS: Siisteem edastab kopeerimisseadmele kdsu
hoida Machine Synci aktiveerituna ainult siis, kui
see oli viimase votme Vélja ja sisse lilitamise ajal
lubatud.

MARKUS: Machine Synci kasutuse tumblernupp on
késu ajal vaikimisi SEES.

® Enne rakenduse Machine Sync kasutamist
tappishaalestage AutoTraci edasisuunalist
rooliseadistust iga masina jaoks eraldi.

Uhiskasutusrakendus

Uhiskasutusrakendus véimaldab taiendavat
andmeedastust juhtmasina ja kopeerimisseadme vahel.

MARKUS: Uhiskasutus peab nii juhtmasina kui ka
kopeerimisseadme ekraanis aktiivne olema.
Uhiskasutuse rakenduse otsetee on saadaval
rakenduse Machine Sync lehel "Informatsioon ja
sétted".

MARKUS: IFDS-i véljaliilitamiseks veenduge, et
Machine Sync oleks vélja lilitatud.

Juhtmasin
® Veenduge, et Uhiskasutus oleks sisse lilitatud,
vastasel juhul ei saa pdllul andmeid jagada.

® Veenduge, et kdik t6orihma G5 ekraanid on seotud
sama t66 ID-ga.

Kopeerimisseade
® \eenduge, et Uhiskasutus oleks sisse lulitatud,
vastasel juhul ei saa pollul andmeid jagada.

® Veenduge, et kdik t6éruihma G5 ekraanid on seotud
sama 166 ID-ga.

® \eenduge, et td0seadise profiil oleks maaratud
seadmehalduris nii, et t60 tulp vastaks juhtmasinale.

Uhiskasutusel jagatakse juhtmasina ja
kopeerimisseadme vahel jargmist teavet.
® Operaatori nimi kaardil

e Automaatselt valitud juht

® Terapunkri taituvustase

e Tihjendusteo olek

® \/drgu parooli jagamine

e Katvuskaardi jagamine

Terapunkti taituvustase ja valjalaadimisteo olek
kuvatakse rakenduse Machine Sync avalehel valitud
juhi kastis. Neid olekuikoone saab vaadata ka avalehel,
kui valite paigutushalduris Machine Synci juhtmasinate
loendi Ghe t66akna mooduli.

Jagamine, kasutades JDLink Boosti

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on Uksteisest 50 m
(165 jala) kaugusel, blokeeritakse Wi-Fi sidumine.
Uhenduvusfunktsioonid, nagu reaalajas andmete
jalgimine, kaugjuurdepaas, In-Field andmete jagamine
jne, pole selle perioodi jooksul saadaval.

MARKUS: Sellel ajavahemikul jdévad andmed
puutumatuks ja neid jagatakse vastuvétjaga
tihenduvuse taastamisel.

Lahutamise head tavad

Kui keerate rooli Machine Synci lahutamiseks,
kopeerimisseadme kiirust muudetakse, et see vastaks
juhtmasina viimasele teada olevale kiirusele. Selleks et
valtida vdi vahendada viivitust traktori seadistatud
kiiruse lahtestamisel iga kord, kui masina
stinkroonimine valja lllitatakse, on soovitatav kasutada
jargmisi lahtibhendamismeetodeid.

e PST kaigukastiga traktori puhul vahetage kaiku Ules
voi valige 1. seadistatud kiirus vdi 2. seadistatud
kiirus, mille maaratud kiirus on praegusest kiirusest
suurem, voi kerige kiiruseregulaatori rattal Ules.

® |ineaarse hoovaga IVT vdi EVT kaigukastiga traktori
puhul liigutage kiirushoob kasitsi asendist F1
asendisse F2 vdi kasutage seadistatud kiiruse
suurendamiseks kiiruse reguleerimisratast.

e |VT vdi EVT kaigukastiga traktoritel, millel on
CommandPro hoob, blokeerib mis tahes hoova
likumine, kaasa arvatud tagasisuunas, kiiruse
automaatika.

ch177nn,1740570175759-21-11FEB26

Rakenduse Machine Sync lihilduvus
Uhilduvus ettevétte John Deere traktoritega.

MARKUS: 6R-seeria traktorid CommandPRO-ga
Uhilduvad ainult G5 Machine Synciga, kui installitud
on MFTCU tarkvarauuendus AL229483A.

MARKUS: 8x30T ja 9x30T masinad ei (hildu
rakendusega Machine Sync.

6R (IVT)

7M (CQT) — mudeliaasta 2024 ja uuemad
7R (IVT, CQT ja e23)

8R (EVT, IVT, PST ja e23)

8RT (EVT, IVT, PST ja e23)

8RX (EVT, IVT ja e23)

8x30 (IVT ja PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)
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e 9x30 (PST)

EVT (elektriline astmevaba kaigukast)
IVT (astmeteta kadigukast)

CQT (CommandQuad Il kdigukast)
PST (PowerShift-kaigukast)

€23 (23 kaiguga PowerShift kdigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)

Uhilduvus ettevétte John Deere kombainiga.
S-seeria

T-seeria

W-seeria

X-seeria

50, 60 ja 70 seeria

MARKUS: 70-seeria terapunkri tiitumisteabe
ndgemiseks on vaja lisakomplekti.

John Deere'i iseliikuva hekseldi tihilduvus:

e 8000
® 9000

Ettevotte John Deere iseliikuva suhkruroo
harvesteri lihilduvus:

CH570W

CH570T

CH950

CH960

ATU/ATC/Reichhardt GREEN FITI iihilduvus:

ATU300/ATC300 ja GREEN FIT vdivad tehniliselt
toimida Machine Synci juhtmasinana, kuigi
kopeerimisseadme joudlus séltub suuresti juhtmasina
masina roolislisteemi tapsusest.

MARKUS: Meie tungin soovitus on kasutada
integreeritud AutoTraci Machine Synci
Jjuhtmasinate jaoks.

Machine Sync ei uihildu jargmiste seadmetega.
e Algupéarane GreenStar, GreenStar 2 1800 ja
GreenStar 2 2600

® GreenStar 3 2630 ekraan, kui seda kasutatakse koos
4600 CommandCenteriga

® Modemid JDLink 2G ja JDLink 3G
® Masina sideraadio (MCR)

e Algupérane StarFire’i, StarFire 300 ja StarFire iTC
vastuvotjad

Machine Sync kombineeritud ekraanidel.

Machine Sync to6tab Ghilduvate 4. pdlvkonna ja G5
ekraanide vahel. Veenduge, et igal kasutataval ekraanil
oleksid Machine Synci t60ks vajalikud aktiveerimised
voi litsentsid. Vajalike aktiveerimiste voi litsentside
loendit vaadake pdéllumajanduse midgikataloogist.

MARKUS: 4. pélvkonna ekraanid néuavad Machine
Synci aktiveerimist, samas kui G5 ekraanid
néuavad litsentsi.

Lahtiitlused

A ETTEVAATUST: Valtige vigastuse v6i 6nnetuse

ohtu. Olge valvas ja vajaduse korral votke
rooliga juhtimine iile. Machine Sync ei tuvasta
ega valdi takistusi voi korvalseisjaid.

A ETTEVAATUST: Valtige vigastuse v6i 6nnetuse

ohtu. Juhtmasina taga liikudes olge
tahelepanelik ja votke juhtimine iile, kui
juhtmasin ootamatult peatub. Machine Sync ei
peata kopeerimisseadet taielikult.

PC28837—UN—110CT22
® Machine Sync ei toeta t66tamist, kui masina voi
seadme moni osa on teisele masinale voi seadmele
[&hemal kui 1 m (3 ft).

® Machine Sync pole méeldud pdlluotsa pddrete
tegemiseks.

® Machine Sync ei kompenseeri masinate vahelisi
kalde erinevusi.

e Machine Synci ei saa kasutada, kui juhtmasina
likumiskiirus on suurem kui 16,0 km/h (10 miili/h).

® Machine Synci ei saa kasutada, kui liikumiskiirus on
0 km/h (0 mph).

MARKUS: 9 seeria liigendtraktorite minimaalne
kiirusnéue hankimisel véi jargimisel on 2 km/h (1.2
mph).
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Funktsiooni Machine Sync parimaks talitluseks pidage
meeles jargmist:

® sirge rada on tadpsem kui kdver rada;

® Kkui sirget rada ei kasutata, on aeglasemad kiirused
tapsemad kui suuremad kiirused;

® sujuvamad kdverad on tdpsemad kui jarsu
pddrderaadiusega kdverad;

® liigendtraktorite eelnimetatud soorituserinevused on
suuremad kui muude platvormide puhul;

® optimaalse sooritusvdime tagamiseks tuleb masina
suinkroonimise funktsiooni tdpsemaid AutoTraci
seadeid rohkem reguleerida.

Jagatud signaal

Rakenduse Machine Sync saagikoristusautomaatika
kasutamisel vbimaldab signaali jagamine StarFire’i
vastuvotjatel jagada teavet. See vdimaldab
saagikoristuse ajal mdlema masina vastuvdtjal
suurendada susteemijoudlust maksimumini. Jargnevas
tabelis kirjeldatakse susteemilt eeldatavat tapsust.

Kombaini Viljakdruga Suisteemi Kahe
vastuvétja traktori tiletildine vastuvétja
aktiveerimis- vastuvétja tapsuse tase suhe
tase aktiveerimis-
tase
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/ SF2 SF1 SF3/ SF2 RTK
SF3/ SF2 SF3/ SF2 SF3/ SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3/ SF2 RTK RTK

Jagatud signaal

Signaali jagamine Ghildub vastuvétja samade voi
erinevate mudelitega. Rakenduse Machine Sync
kasutamine on ndutav, v.a jargmiste tingimuste taitmisel

nii juhtmasinal kui ka kopeerimisseadmel.

e StarFire 7000 v6i uuem vastuvotja
e StarFire'i SF-RTK parandus mdlemal vastuvétjal.

ZIDXK1X,1749554066047-21-060CT25

Rakenduse Machine Sync juhtseadised

MARKUS: Kéik liikumisega seotud seadistused
blokeeritakse kuni RDC-seansi I6petamiseni.

Lopp-punkt

TAHTIS: Vaikimisi miiratud 16pp-punkt péhineb
seadmehalduris olevatel séatetel ja tootsooni
kujul. Enne rakenduse Machine Sync
kasutamist veenduge, et kéik masina ja
tooseadise satted ja nihked on diged.

MARKUS: Lépp-punkti médramise nupp on kasutatav
ainult siis, kui jargija asub téétsoonis. Té66tsoon on
kaardil tahistatud piiriga.

‘f_;_l Set Home Point

PC28764—UN—25AUG22
Lépp-punkt on punkt, kuhu stisteem suunab jargija
saagi koorma mahalaadimiseks. Lépp-punkt luuakse
seadmehalduris olevate sateteja t66tsooni kuju pdhjal
automaatselt.

Vaikimisi maaratud 16pp-punkt on juhtija ja jargija satete
alusel unikaalne.

Erineva 16pp-punkti salvestamiseks vajutage 16pp-
punkti maaramise nuppu.

MARKUS: Kasutaja méératud 16pp-punkt kustutatakse
ekraani (ihendamisel erineva masinaga, erineva
masinaprofiili valimisel véi muu komponendi
eemaldamisel vbi asendamisel. Enne t66d
veenduge, et kasutaja méératud I6pp-punkt on
seadistatud.

Mitu I6pp-punkti

LAET N (2) Engage
PC28765—UN—25AUG22

Méé&ramise/rakendamise liiliti

Jargija saab valikus Informatsioon ja satted luua mitu
[6pp-punkti. Igale 16pp-punktile maaratakse
automaatselt number.

Lépp-punkti maaramiseks valige maaramise/
rakendamise KipplUliti ja valige 16pp-punkti number.
Ldpp-punktiks maaratakse jargija asukoht.

Aktiivse 16pp-punkti muutmiseks valige maaramise/
rakendamise lilitiga rakendamine ja valige 16pp-punkti
number. Kui AutoTrac on rakendatud, liigub
kopeerimisseade valitud 16pp-punkti.

Peegeldamine

U-kujulise tsooni Uhel pool maaratud I6pp-punkt/Idpp-
punktid peegelduvad automaatselt teisel pool, kui
kopeerimisseade on teisele poole liikunud. See
funktsioon aktiveeritakse, kui Machine Synci satetes on
aktiveeritud jargmised funktsioonid.

1.U-kujulise tédtsooni alistus on aktiveeritud.
2.Juhitud liiklusreziim on aktiveeritud.

3.Mitu 16pp-punkti on aktiveeritud.

TAHTIS: Kombainid ei toeta seda funktsiooni.

Kiirustundlikkus

Sisestage kiirustundlikku rakenduse Machine Sync
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Kasutamine — Machine Sync

tdpsemates seadetes. Jargija saab reguleerida
kiirustundlikkust, et kiirusmuudatused oleks sujuvamad
vOi agressiivsemad.

Nihutamine
A
v

PC28082—UN—28JUL20
Séidusuuna muutmise liilitid

Machine Sync vdimaldab juhtijal ja jargijal jargija asendit
nihutada, et saagi Uhtlaselt tihjenduskarusse jaotada.

Nihke samm on m&d&de, kui kaugele jargija liigub iga
kord, kui nihkenuppu vajutada. Joonesisese ja
kilgnihke samme saab seadistada menius
Informatsioon ja satted.

MARKUS: Nihkenuppudega tehtud seadistusi ei
salvestada, v.a juhul, kui menlilis Informatsioon ja
séatted on valik Salvesta nihked jargmiseks
lihenduseks sisse lllitatud.

Auto Unload

Auto Unload

OFF

PC662149—UN—11FEB25
Auto Unload

Auto Unloadi saab sisse/valja lilitada, kui lahete
jaotisse Masina slinkroonimise tapsemad seadistused.
See kasutab ndgemisel pbhinevat stereokaamerat, et
lOkata viljakaru automaatselt edasi voi tagasi, kuni
taitmine on I6petatud.

MARKUS: Lisateavet vaadake eraldi kombaini Auto
Unloadi kasutusjuhendist.

ZIDXK1X,1770628114463-21-11FEB26

Rakenduse Machine Sync kasutamine —
juhtmasin
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PC689864—UN—26SEP25
A—Masina siinkroonimise olek

B—Pohinupp

C—Lopp-punkt

D—Sodidusuuna muutmise liilitid

Juhtmasin — pole valmis

Kui kopeerimisseade ei asu t66tsoonis, on rakenduse
Machine Sync olek (A) Pole valmis. Olekuindikaator on
oranz.

MARKUS: Té6tsoon kuvatakse, kui juhtmasin ja
kopeerimisseade omavahel suhtlevad.

Rakenduse Machine Sync toimimiseks peab pealliliti
(B) olema sisse lulitatud.

MARKUS: Machine Sync tuleb sisse liilitada pérast toite
igat lahtestamist.

MARKUS: Juhtmeta ruuterid, raadiosaatjad, raadiod,
tdiendavad elektrimootorid, kaugjuhtimispuldid,
Bluetoothi seadmed véi blokeeritud antenn véivad
pbhjustada signaalitérkeid. Signaalitérked véivad
pbhjustada (ihenduse loomise nurjumise véi
sidekatkestusi. Kui kopeerimisseade asub
tébtsoonis ja juhtmasin seda ei tuvasta, votke abi
saamiseks (hendust ettevétte John Deere
edasimudljaga.

Juhtmasin — valmis

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on ettendhtud kohas
ja jargimiseks valmis, on rakenduse Machine Sync
olekuks Valmis. Olekuindikaator muutub roheliseks.

Juhtmasin — hankimine

Kui kopeerimisseade asub to6tsoonis ja vajutati
AutoTraci taastuslilitit, on rakenduse Machine Sync
olekuks Hankimine. Olekuindikaator muutub siniseks.

MARKUS: Kui Machine Sync on hankimise/jargimise
olekus, on jargmised funktsioonid blokeeritud.
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Kasutamine — Machine Sync

® Rajanihe (AutoTracu roolimisabi)
o MNihked (kbikide roomikutidpide puhul)

®  Kllgsuunas nihked (hiidraulikahooba
konfigureerimise nuppude vajutamine)

MARKUS: Machine Synci olek ei méjuta RowSense’i
nihkeid.

Juhtmasin — jargimine

Rakenduse Machine Sync olekuks on Jargimine, kui
kopeerimisseade jouab 16pp-punkti (C).

Kopeerimisseade jargib juhtmasinat. Kui juhtmasin
muudab suunda véi kiirust, sobitab kopeerimisseade
need vastavalt juhtmasinale.

Juhtmasin saab nuaid vilja kopeerimisseadme
viljamahutisse laadida.

Vajadusel valige kopeerimisseadme asendi
reguleerimiseks sdidusuuna muutmise ldlitid (D).

Juhtmasina tootsooni seaded

MARKUS: U-kujulise t66tsooni alistust saab aktiveerida
mendtils Informatsioon ja séatted.

TAHTIS: U-kujulise tédtsooni alistamise valikut ei
saa kasutada kombaini juhtmasina puhul.

Kui masina tuubiks on seadmehalduris maaratud
kombain, harvester véi muu, lilitub Machine Sync
vaikimisi vasakpoolsele to6tsoonile. Kdik muud masina
tidbid lulituvad vaikimisi U-kujulisele tdotsoonile.

Kui U-kujulise td66tsooni alistamine on sees, on tdétsoon
U-kujuline. Kui U-kujulise té6tsooni alistamine on valjas,
paikneb t66tsoon vaid masina vasakul kiljel. U-kujuline
toédtsoon vdimaldab sisekulje laiust ja pikkust
juhtmasina meniiis Informatsioon ja satted muuta.

Tootsooni kogupikkust saab reguleerida, kui muuta
tootsooni esiserva ja tdotsooni tagaserva vaartusi.
Vaikevaartused on jargmised.

e 25 m (82 jalga) eesmine serv
® 20 m (65,6 jalga) tagumine serv

ZIDXK1X,1770627966648-21-09FEB26

Rakenduse Machine Sync kasutamine —
kopeerimisseade
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PC689865—UN—26SEP25

A—Masina siinkroonimise olek
B—Pohinupp

C—Soidusuuna muutmise lulitid
D—Valitud juhtmasina kast

Jérgija — pole valmis
Rakenduse Machine Sync olekuks (A) on Pole valmis,

kuni jargija asub té6tsoonis ja on jargimiseks valmis.
Olekuindikaator on oranz.

MARKUS: Té6tsoon kuvatakse, kui juhtija ja jargija
omavahel suhtlevad.

Rakenduse Machine Sync toimimiseks peab pealliliti
(B) olema sisse lulitatud.

MARKUS: Machine Sync tuleb sisse liilitada pérast toite
igat lahtestamist.

Jargija — valmis

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on ettendhtud kohas
ja jargimiseks valmis, on rakenduse Machine Sync
olekuks Valmis. Olekuindikaator muutub roheliseks.

Kopeerimisseade — hankimine

Kui kopeerimisseade asub td6tsoonis ja vajutati
AutoTraci taastuslilitit, on rakenduse Machine Sync
olekuks Hankimine. Olekuindikaator muutub siniseks.

MARKUS: Valged nooled ja méératud té6tsoon juhivad
kasutajad optimaalsesse asukohta, et aktiveerida
Machine Sync kohe I6pp-punkti taga—
suurendades kliendi mugavust ja minimeerides
varieeruvust hankimises.

Jargija — jargimine

Rakenduse Machine Sync olekuks on Jargimine, kui
jargija jouab 16pp-punkti.

Jargija jargib juhti. Kui juhtmasin muudab suunda véoi
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Kasutamine — Machine Sync

kiirust, sobitab kopeerimisseade need vastavalt
juhtmasinale.

Juhtmasin saab nudd vilja kopeerimisseadme
viljamahutisse laadida.

Vajadusel valige jargija asendi reguleerimiseks
nihutamisnupud (C).

Terapunktri tdituvustase ja valjalaadimisteo olek
kuvatakse valitud juhi kastis (D).

Toodtamise ajal reguleerige gaasi abil vaid kiirust. T60
ajal kaigu vahetamine lilitab rakenduse Machine Sync
vélja.

9R ja 6R traktorite kiiruse automatiseerimisomaduste
tottu soovitatakse nende masinatega tdétada
rakenduse Machine Sync kasutamisel taisgaasil.

Valjalllitamiseks voib traktorijuht haarata roolirattast,
suurendada masina lUlekandepdodrete seadet voi
masina peatada.

MARKUS: Veenduge, et jargija lilekandepéérded on
piisavalt kérged, et jérgija suudaks hoida juhtijaga
sama Kiirust.

Juhitud liiklusreziim

MARKUS: Kui juhitud liiklusreZiim on lubatud, on
kidlgsuunas nihutus keelatud.

Juhitud liiklusreziim on menils Informatsioon ja satted
aktiveeritud.

Kui juhitud liiklusreZiim on aktiivne, liigub jargija piki
juhtrada ja selle kiirust juhib juhtija. Kui I[6pp-punkt ei
asu juhtrajal, ligub kopeerimisseadme I6pp-punktiga
paralleelselt, plisides samas juhtrajal.

Kui kasutate juhitud liiklusreziimi, valige AutoTraci
taastusliliti ks kord, et liikuda aktiivsel juhtrajal. Kui
kopeerimisseade asub tédtsoonis, valige uuesti
AutoTraci taastusluliti, et kiirus juhtmasinaga
sunkroonida.

MARKUS: Kui juhtmasin ja kopeerimisseade jélgivad eri
juhtradu, ei pruugi jargija juhtijaga paralleelselt
liikuda.

Max automaatika seadistatud kiirus

MARKUS: Automaatika seadistatud max kiirus pole
koéigi masinate jaoks saadaval.

ZIDXK1X,1770956593734-21-12FEB26

Rakendamise rada

PC689868—UN—030CT25

Rakendamise rada

A—Rakendamise rada

Kuvatakse rakendamise raja ikoon, et aidata juhtidel
[6pp-punktiga kergemini joonduda. Soovitatav on
rakendada, kui masin on joondatud valge noolega. Kuigi
to6tsoonis vdib rakendumine toimuda teistes asendites,
tagab joondamine noolega enne Machine Synci
rakendamist sujuvama Ulemineku soetamiselt
jargimisele.

ZIDXK1X,1759686490078-21-050CT25
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Kasutamine - ulekatte juhtimine

Ulekatte reguleerimine

Ulekatte reguleerimine reguleerib automaatselt heedri

laiust vastavalt kombaini likumisele Ule juba koristatud
alade. See funktsioon parandab pindala ja saagikuse

andmete tapsust.

Ulekatte reguleerimise avamine

1. Valige suvand Menduu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Ulekatte reguleerimine.

Kui kasutate muid heedreid laiusega kuni 15,2 m (50
jalga), jaotatakse heedriosad automaatselt 15,2 cm (6
tolli) sektsioonideks. Heedrid laiusega tle 15,2 m (50 ft)
jagunevad kogu heedri laiuse ulatuses sajaks vordseks
osaks.

Ulekatte reguleerimine tagab, et koristatav ala ei tiletaks
pdllu piire ning ei sattuks sisepiiridesse.

e Valispiir — pollu jaoks vbib maarata vaid Uhe valispiiri.

® Sisepiirid — pdllu jaoks vbib maarata ja nimetada mitu
sisepiiri.

Piirid on kull valikulised, kuid need vbivad Ulekatte
reguleerimisel abiks olla. Naiteks voib valispiir aidata
tagada, et saagikuse arvutamisel ei vbetaks arvesse
valjaspool példu asuvaid alasid, kui heedri vdi platvormi
osa ulatub Ule pdllupiiri. Sama moodi véimaldab sisepiir
sbita veekogu aarest modda ning tagada, et veekogu
kohale jdavad sektsioonid oleksid valja lulitatud.

ct47125,1708280038540-21-18FEB24

Kasitsi ulekatte reguleerimine

Ulekatte kasitsi reguleerimine jagab heedri rihmadeks.
Ridaheedrid kasutavad vaikimisi (ihte rihma rea kohta
ja seda ei saa muuta. Platvormheedreid saab
seadistada 2-24 riihma jargi.

Juht véib rihmad kasitsi eraldi sisse ja valja lulitada
vastavalt saagi sisenemisele heedrisse. Ulekatte kasitsi
reguleerimine Uhildub Ulekatte automaatse
reguleerimisega. Riihma kasitsi valjalllitamine alistab
selle rihma mis tahes muu oleku. Ulekatte kasitsi
reguleerimine aitab parandada dokumentatsiooni
tapsust, v.a kui eelmine katvus voi piir takistab saagi
sisenemist heedri vastavasse piirkonda.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Luba koéik

B—Blokeeri koik
Kdikide rihmade lubamiseks valige nupp Luba kdik (A).

Kdikide rihmade keelamiseks valige nupp Keela koik

(B).

PC28777—UN—25AUG22
Vasak/parem lilitusnupp

MARKUS: Vasak/parem liilitusnupp ilmub vaid siis, kui
teil on vdhemalt 13 riihma.

Ekraan naitab korraga vaid kuni 12 rihmanuppu. Heedri
vasakul voi paremal pool olevate rihmade nagemiseks
vajutage vasakut/paremat lllitusnuppu. Konkreetse
rihma sisse- vai valjalllitamiseks valige rihmanupp.

Lubatud rihmad on rohelised. Kasitsi keelatud rihmad
on musta varvi. Ulekatte reguleerimisega automaatselt
blokeeritud rihmad on rohelise ja valgega viirutatud.

ct47125,1708280038392-21-18FEB24
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Kasutamine — sektsioonide juhtimine

Sektsioonide juhtimine

PC28778—UN—25AUG22
John Deere'i sektsioonide juhtimine lilitab masina voi
to0seadise sektsioone sisse ja valja, et vdhendada
Ulekatet ja parandada sisendite haldust. Sektsioonide
juhtimine vajab t00ks jargmisi seadmeid.

® Globaalse positsioneerimissiisteemi (GPS)
vastuvotja (StarFire’i vastuvotja kasutamisel on
minimaalselt ndutav SF2 signaalitdpsus)

® Sektsioonide juhtimise aktiveerimine

® Masin vdi td6seadis Uhilduva sektsioonide juhtimise
Uksusega (Uhilduvuse kohta saab teavet juhtploki
tootjalt)

Sektsioonide juhtimise avamine

1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Sektsioonide juhtimine.

= = 1 T = = = =

| oy e e e e e | i e

PC28779—UN—25AUG22
Varem toodeldud aladele sisenemisel voi sealt
valjumisel juhitakse masina voi td0seadise sektsioone
automaatselt. Katvusalale sisenemisel lilitatakse
sektsioonid valja ja katvuseta aladele sisenemisel
lGlitatakse need uuesti sisse. Katvuskaart naitab varem
toodeldud alasid masina voi to0seadise asukoha
salvestamisega. Helesinine varv tahistab Ght t66kaiku
pdllul. Ulekatet tahistab tumesinine varv.

Sektsioonide juhtimine lilitab jargmiste tegurite pdhjal
sektsiooni sisse voi valja.

GPS-asukoht

Katvuskaart

Masina ja té6seadise nihked

Sektsiooni olek

Ulekatte seaded

Mehaaniline viivitus

® Pollupiirid
e Poorderiba piir

Sektsioonide juhtimine saadab sektsiooni oleku
muutmiseks CAN-teate masinale vdi téoseadise
juhtiksusele. Toote rakendamiseks lilitatakse
sektsioon sisse. Samal alal toote taasrakendamise
valtimiseks lllitatakse sektsioon valja. Péllu
alustuspunktist alates pole vahemaa piiratud.

TAHTIS: Méned operaatorid iihendavad kaks eraldi
poldu iiheks, kasutades nendevahelist
"maasilda”. Kui sektsiooni juhtimine jaetakse
sisse, siis saab toodet ka sellele ribale kanda.
Ootamatu katvuse viltimiseks lulitage
sektsiooni juhtimine v6i pealiiliti alati vélja, kui
soidate poldude vahel.

Sektsioonide juhtimise tapsus

Jargmised tegurid mdjutavad sektsioonide juhtimise
joudlust.

® Eelmise katvuskaardi GPSi tapsus

® Praegune GPSi tapsus

® Masinaprofiili ja tddseadise profiili seaded

e Unhtlane kiirus ja suund katvusalale sisenemisel ja
sealt valjumisel

Uhilduvus

Sektsioonide juhtimine Ghildub AEF-i (Agricultural
Industry Electronics Foundation) sertifikaadiga ISOBUS
to0seadistega, mis on varustatud TC-SC
funktsionaalsusega (lUlesandekontroller). John Deere'i
masina ja té0seadisega Uhilduvuse lisateavet vt G5
ekraani avaldamismarkustest.

Mitu ekraani

Sektsioonide juhtimine vajab tédseadise juhtiiksusega
sideks Ulesannete kontrollerit ja seda ei saa kasutada
kahe Ghendatud ekraaniga. Task Controlleri olekut saab
vaadata mitme ekraani satetes.

Sektsioonide juhtimise pealiiliti

dix OFF

PC28780—UN—25AUG22
Sektsioonide juhtimise pealliliti

Sektsioonide juhtimise sisselllitamiseks vajutage
pealdlitit. Paigutusehalduri abil saab liliti paigutada ka
otseteeribale.
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Kasutamine — sektsioonide juhtimine

Piirid
Boundaries
@ Exterior
@ Interior
PC28812—UN—20SEP22
Piirid
Valispiirid

Valispiiride kasutamiseks valige markeruut Valimine.
Sektsioonide juhtimine lilitab valja sektsioonid, mis
jaavad valispiirist valjapoole.

Sisemised piirid
Sisepiiride kasutamiseks valige markeruut Sisemine.

Sektsioonide juhtimine lulitab valja sektsioonid, mis
jaavad sisepiirist sissepoole.

MARKUS: Kui mélema piiri tiilibi valik tiihistatakse,
eirab sektsioonide juhtimine piire ja kasutab
sektsioonide sisse ja vélja llilitamiseks eelnevaid
katvusandmeid.

Polluotsa juhtliliti

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Polluotsa juhtliiliti ja pblluotsa nihe

Pdlluotsa juhtiksuse sisselllitamiseks kasutage
pdlluotsa juhtlilitit.

Pdlluotsa méotmete muutmiseks valige Nihe. Pdlluotsa
nihke muudatused salvestatakse praeguse pdllu jaoks.

MARKUS: Pélluotsa juhtimise kasutamiseks tuleb
markida (ks v6i mélemad piirid. Kui tiihistatakse
valimine ja sisemine, siis lilitub pélluotsa juhtimine
automaatselt vélja.

Kui tihistatakse pélluotsa Uhe tlbi valik, siis eirab
pélluotsa juhtimine selle piiriga seotud pédlluotsasid.

Sektsioonide kasitsi juhtimine

Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Sektsioonide késitsi juhtimine

Kasutage sektsioonide rihmade sisse- ja
valjalulitamiseks sektsioonide kasitsi juhtimist.
Sektsioonide kasitsi juhtimise lehe aktiveerimiseks
valige suvand Sektsioonide kasitsi juhtimine.

Number of Groups Total Sections 32
[ Enable All @ @Disahlehllj

Corn
(] ] 1 [ 00 o oo e

Soy (Primary)

&10 |

| 11-16 ! 17-22 ] 23.27 l 28-32 ]

PC28654—UN—29SEP22
Sektsioonide késitsi juhtimise leht

A—Gruppide arv
B—Kogu sektsioon
C—Luba koik
D—Blokeeri koik
E—Sektsiooni riihmad

e Rihmade arv (A) — rithmade arv, millesse
sektsioonid on jagatud. Selle vaartuse maarab juht.

® Sektsioonide koguarv (B) — sektsioonide arv, mida
to6seadis saab kasutada. Vaartuse maarab masin
voi toOseadis ja seda ei saa muuta.

® | uba kdik (C) — lubab kdik sektsioonid.
e Keela koik (D) — keelab kéik sektsioonid.

® Sektsioonide riihmad (E) — lubab voi keelab riihmas
olevad sektsioonid.

ch177nn,1738062318219-21-02FEB25
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Kasutamine — sektsioonide juhtimine

Sektsiooni olekumoodul

Sektsiooni olekumooduli abil tehakse kindlaks, kas
sektsioonide juhtimine andis k&su konkreetse sektsiooni
sisse- voi valjalllitamiseks. Mooduli saab lisada
todlehele rakenduses Paigutushaldur. Véimalikud on
jargmised sektsioonide olekud.

MARKUS: Sektsiooni olek ei muutu séltuvalt sektsiooni
kllvikiirusest. Kui sektsiooni read on seemneteta,
kuvatakse roheline vérv (v.a ajamimootori kbikide
sektsioonide nullvdértuse korral). Klilvisenormi
vaadake SeedStari abil.

Sektsioon lubatud (ei rakendata)

PC28782—UN—29AUG22
Sektsioon lubatud — hall ja roheline kontuur

e |stutusmasin vdi ventilaatoriga kulvik Ules téstetud.

e Kilvimasina v6i pneumokilviku sidurid on
valjalllitatud.

® Ajamimootori kdigi sektsioonide nullvaartus.

Sektsiooni rakendamine

PC28783—UN—29AUG22

Sektsiooni rakendamine — (ihtlane roheline

e Sektsioonile anti sisselllituskask.
e Sektsioon laotab toodet voi seemet.

Sektsiooni valjaliillituskask (ei rakendata)

PC28784—UN—29AUG22
Sektsiooni véljaliilituskdsk — roheline ja valged triibud

® Sektsioon Uletab olemasolevat katvust.
® Piir lllitas sektsiooni valja.

® Pneumokilvik véi GreenStari normikontroller jaab
alla sektsioonide juhtimise miinimumkiirust.

e Sodidate lle nullnormi eelmaarangutsooni.

Sektsioon blokeeritud (ei rakendata) (ainult pritsi
puhul)

PC24037—UN—O05APR17
Sektsioon blokeeritud — (htlane hall

® Sektsioonide juhtimine on blokeeritud.
® Sektsiooni juhitakse kasitsi.

Sektsioon viljas (ei rakendata) (ainult pihustaja puhul)

PC24038—UN—O05APR17

Sektsioon véljas — ihtlane must

® Sektsioon on kontrolleri poolt valja lulitatud.

ct47125,1708280101719-21-18FEB24

Ulekatte sitted

Ulekate tekib juba té6deldud ala véi piiri labimisel.
Ulekatte suurus séltub juhi eelistustest.

Ulekatte satete konfigureerimine tahtlikuks Ulekatteks.
Soovimatute vahelejattude ja Ulekatete
kompenseerimiseks kasutage valikut Joudluse
haalestus. Lisateavet vaadake sektsioonide juhtimise
elektroonilisest spikrist.

100% iilekate + lisa

Taiendav Ulekate tagab varem tdé6deldud ala tootega
katmise, valistades nii vahelejatud. Taiendava Ulekatte
tulemuseks on Ulerakendus.

100% tlilekate — minimaalne vahelejatt

PC28836—UN—110CT22
100% llekate — minimaalsed vahelejatud

Minimaalne vahelejatt tagab katvuse kuni varem
t66deldud alani, vahendades vahelejatte. Vahelejatu
minimeerimine voib kaasa tuua Ulerakenduse.

0% tlilekate — minimaalne lilekate
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Kasutamine — sektsioonide juhtimine

PC28835—UN—110CT22
0% lilekate — minimaalne (lekate

Minimaalne Ulekate tagab selle, et katvus ei ulatu varem
t6odeldud alani. Ulekatte minimeerimine voib kaasa
tuua alarakenduse.
Protsent vahemikus 0—100% tagab toote katte varem
t6odeldud alani, soltuvalt individuaalsete sektsioonide
laiusest.

ct47125,1708280101564-21-18FEB24
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Kasutamine — autonoomsus

Autonoomia rakenduse lilevaade

Autonomy

APY76284—UN—28JUL22
Autonoomia rakendus

Autonoomia rakendus juhib autonoomia sisteemi, mis
vbimaldab masinal teha pdllutdid ilma, et juht viibiks
futsiliselt juhiistmel.

MARKUS: Lisateavet vaadake autonoomia
kasutusjuhendist.

Autonoomia nouded

MARKUS: Autonoomiaga (hilduvate masinate ja
t66seadiste kohta saate lisateavet edasimdidjalt.

Autonoomia rakenduse kasutamiseks peab masinal
olemas olema jargmine riistvara.

e Autonoomia valmiduse / ettevalmistuse
konfiguratsioon
e Traktorisse integreeritud StarFire 7500

Autonoomia rakenduse té6tamiseks peavad olema
taidetud jargmised nduded.

® Autonoomia litsents (lisateabe saamiseks pdérduge
edasimuuja poole)

G5 taiustatud litsents

SF-RTK vai raadio RTK litsents

TruSet (mullaharimine)

John Deere Operations Center uhilduvas
veebibrauseris

® Operations Center Mobile thilduvas Androidi voi
Apple’i seadmes, mis on uuendatud uusimale
tarkvarale.

o Autonoomia kasutamiseks heaks kiidetud tarkvara

MARKUS: Tarkvara véib vajada regulaarset
uuendamist. Kui sisteem tuvastab aegunud
juhtplokid, kuvatakse masina sissellilitamisel
kabiini ekraanil soovitatava uuendamise teatis. Kui
autonoomiaga seotud juhtplokke 7 pdeva jooksul ei
uuendata, kuvatakse teade uuenduse vajalikkuse
teatena ja autonoomia ei t66ta enne, kui kbik
juhtplokid on uuendatud.

ct47125,1736794444709-21-12FEB26
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Kasutamine — kaugjuurdepaas

Kaugjuurdepaas

PC684075—UN—060CT25
Kaugjuurdepéés

Kaugjuurdepaasu rakendus (RDA) vdimaldab nii
kaugjuurdepaasu kui ka ekraani kaugjuhtimist.

Ekraani kaugjuurdepads (RDA)

RDA vdimaldab kaugkasutajatel vaadata masina
ekraani reaalajas, pakkudes vaartuslikku teavet
toimingute kohta, ilma et oleks vaja fuusiliselt kohal olla.

Ekraani kaugjuurdepaas (RDC)

RDC laheb sammu vdrra kaugemale, véimaldades
kasutajatel suhelda otse ekraaniga—muuta satteid,
navigeerida lehtedel, jalgida reaalajas varskendusi ja
kasutada reaalajas rikkeotsingut.

Liikumine kaugjuurdepddsu (RDA)
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige RDA rakendus.
Kaugjuurdepaasu (RDA) kasutamine

Logige arvuti voi mobiiliga sisse lehekdiljel JDLink.com
vdi MyJohnDeere.com ja valige soovitud masin. Ekraani
kaugkuvamiseks kaivitage kaugjuurdepaasu seanss.

Kui Uhendus on loodud, saadetakse ekraanikuva
Ethernet-kaabli kaudu JDLinki modemisse. Mobiilside
abil saadetakse JDLinki modemi teave ettevotte John
Deere sidevorku, mis vbimaldab ekraanikuva vaatamist
lehel JDLink.com v6i MyJohnDeere.com.

Nii saab kabiinis olevat juhti abistada ekraani
seadistamisel, optimeerimisel ja rikkeotsingul, olles ise
mdnes teises asukohas.

RY24MV1,1760031346047-21-200CT25

Sammud kaugjuurdepaasu kaivitamiseks
ekraani kaugjuhtimise jaoks
Kaugjuurdepaasu (RDA) ja ekraani kaugjuhtimise
(RDC) kasutamine mobiilseadmest.

1.Avage mobiilseadmes Mobile Operations Center.

5 RDA

PC693496—UN—21NOV25
Mobile Operations Centeri RDA nupp

2.Kaugjuurdepaasu seansi kaivitamiseks valige RDA
nupp. Kabiini ekraan on sinise raamiga, et naidata
RDA seanssi.

APY80337—UN—10FEB23

Kuva seanss

MARKUS: See ikoon kuvatakse ekraanil olekuribal, et
néidata vaatlevat seanssi.

PC582194—UN—30AUG23

Olekuriba

3.Kaivitage ekraani kaugjuhtimise seanss, valides
nupp Aktiveeri kaugjuhtimine.

Enable
Remote
Control:

APY80338—UN—10FEB23
Nupp Aktiveeri kaugjuhtimine

4.Lugege ekraani kaugjuhtimise kasutamise
meeldetuletus labi ja kinnitage, valides nupp Alusta.

Begin

APY80340—UN—10FEB23
Nupp Alusta

Kabiini ekraan kuvatakse kollase raamiga, et naidata

X

ekraani kaugjuhtimise seanssi.

APY80341—UN—10FEB23
Ekraani kagujuurdepéésu seanss
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Kasutamine — kaugjuurdepééas

MARKUS: See ikoon kuvatakse ekraanil olekuribal, et
néidata kaugjuhtimise seanssi.

PC582195—UN—30AUG23

Olekuriba

MARKUS: Juurdepéés diagnostikakeskusele on RDC
seansi ajal piiratud ainult vaatlusega.

Seansi Iopetamine:

Kaugjuurdepaas (RDA) I16ppeb, kui kaugjuht valib
seansi |6petamise nupu (A). See I8petab
kaugjuurdepaasu (RDA) ja ekraani kaugjuhtimise
(RDC).

Seansi I6petamise nupp on aktiivne, kui RDA seanss on
aktiivne.

Remote Display Access @ n

F

Wireless Connection Session
Mode
@) s '
gnal Strength .'
17 | = — 4
MTG View
Duration
Remote User Information 00:15:35
Name: JOHN DOE f
Organization: John Deere @En d Session |
_
e r

APY80342R—UN—30AUG23
Seansi I6petamise kasutajaliides

A—Seansi I6petusnupp

ZIDXK1X,1759924147017-21-21NOV25
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Toiming — vedeliku ja filtri seire

Vedeliku ja filtri seire

Vedeliku seire kuvab erinevaid tllpe ja naitab iga
vedeliku olekut.

Juurdepaas vedeliku seirele
1.Meniu

2.Vahekaart Rakendused
S, 3.Vedeliku seire

PC697598—UN—10FEB26
Vedeliku ja filtri seire ikoon

@ OK naitab, et vedeliku tase on hea.
PC697599—UN—12FEB26)

Liiga tais naitab, et tase on liiga korge ja soovitatav on vahendada
vedelikku.

PC697600—UN—12FEB26|

@ Madal naitab, et tase on liilga madal ja soovitatav on lisada vedelikku.

PC697600—UN—12FEB26

Uhilduvus:

praegu Uhildub vedeliku ja filtri seire rakendus jargmiste
masina platvormidega.

o MY25 ja uuemad 9RX-seeria traktorid
® MY27 ja uuemad 400R-seeria pritsid
® MY27 ja uuemad 600R-seeria pritsid

ZIDXK1X,1770013806717-21-02FEB26
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Reguleerimine ja optimeerimine — AutoTraci roolimisabi

Ringjoonelise raja seaded

PC20395—UN—08DEC14

Kaugus keskpunktini

Kaugus poordtelje keskpunktini — ringi keskpunkti
keskkoha ja praeguse asukoha vahemaa. Kuvatakse
vahemaa kuni 1609 m (5280 ft). Nupu nagemiseks
navigeerimiskaardil lUlitage sate sisse.

ct47125,1708280148254-21-18FEB24

Roolimisiisteemi optimeerimine

Monitori joudlus

Joéudlusmonitor naitab suunaviga ja jargimisviga. See
on mdeldud abistama AutoTraci laiendatud seadete
haalestamisel. Suunaviga naitab masina suunda
parajasti kasutatava raja suhtes. Jargimisviga naitab
masina rajaviga ehk koérvalekallet parajasti kasutatava
raja suhtes.

Suunavea moodik

PC16972—UN—22MAY 13

Suunaviga naitab masina suunda parajasti kasutatava
raja suhtes. Suunaviga peaks olema +/- 1°.

Selle vahemiku uletamisel voib olla vajalik
korrigeerimine.

Jargimisvea moodik

PC16969—UN—22MAY 13

Jargimisviga naitab masina rajaviga ehk kdrvalekallet
parajasti kasutatava raja suhtes. Kaarja tulpdiagrammi
vaartus naitab minimaalse ja maksimaalse suunavea

muutust viimase 10 sekundi jooksul.

MARKUS: Roolististeemi juhtiiksuse véartused
olenevad masina juhtimisseadistest.

Rooli reguleerimine edasikaigul

— g

Jargimisviga

PC16969—UN—22MAY 13

&,

PC28738—UN—25AUG22
Kiire edasikaigu seade ikoon

PC28739—UN—25AUG22

Aeglase edasikdigu seade ikoon

Rajatundlikkuse jargimine

Maarab kindlaks, kui jduliselt reageerib AutoTrac
kllgsuunalistele vigadele.

e Korgemad sétted. Joulisem reageering masina rajalt
kérvalekalde vigadele.

e Madalamad seaded. Aeglasem reageering masina
rajalt korvalekalde vigadele.

Suunajoon
—
t JV\
Korge suunajoon

&=

PC28740—UN—25AUG22

PC28741—UN—25AUG22
Madal suunajoon

Maarab lengerdusmaara (masina podramiskiiruse)
moju jargimiskindlusele. Suunajoon toimib
ettevaatamisparameetrina ja seda voib kasutada
Uleroolitavuse minimiseerimiseks. Suured
reguleerimisulatused vbivad anda halva tookindluse.

e Koérgemad satted. Agressiivsem reaktsioon
lengerdusmaarale.

® Madalamad seaded. Passiivsem reageering
lengerdusmaarale.

Rajatundlikkuse suund

Suunaviga

gﬁu
PC28742—UN—25AUG22

Kérge suuna reatundlikkus

PC16972—UN—22MAY 13
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Reguleerimine ja optimeerimine — AutoTraci roolimisabi

PC28743—UN—25AUG22

Madal suuna rajatundlikkus
Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
suuna vigadele.

e Koérgemad satted. Jéulisem reageering masina
suuna vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering masina
suuna vigadele.

Juhtimise reageerimiskiirus

B
PC28744—UN—25AUG22

Suur juhtimise reageerimiskKiirus

PC28745—UN—25AUG22

Véike juhtimise reageerimiskiirus

Reguleerib jargimisvdime sailitamiseks masina
roolimiskiirust. Roolimise reageerimiskiiruse téstmine
annab reeglina parema jargimisvdime.

e Koérgemad satted. Annavad parema jargimiskindluse,
kuid vbivad pbhjustada ka rataste kiiremat liilkumist
vOi vdbelemist.

o Madalamad seaded. Annavad rataste vaiksema
likumise, kuid vbivad pohjustada ka halvemat
jargimisvaimet.

Otsimise tundlikkus

PC28746—UN—25AUG22

Suur otsingu tundlikkus

&,

\___‘_

PC28747—UN—25AUG22
Madal otsingu tundlikkus

Maarab kindlaks, kui jduliselt masin rada otsib.
Niisugune haalestus mdjutab traktori talitlust ainult raja
otsimisel.

e Koérgemad satted. Julisem rajajoone jargimine.

® Madalamad seaded. Tulemuseks on sujuvam
jooneotsing.

Kurvitundlikkus

/-""""\

i

Suur kurvitundlikkus

PC28749—UN—25AUG22

Viéike kaare tundlikkus

PC28748—UN—25AUG22

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
raja kurvidele. See parameeter mojutab t66d ainult
kurvilisel rajal navigeerimise korral.

e Korgemad satted. Masina p60re kurvis toimub
vaiksema raadiusega.

e Madalamad seaded. Masina p&ére kurvis toimub
suurema (laiema) raadiusega.

Tooseadise juhtimine

TAHTIS: Tooseadise podrdetelje mddtu ldheb tarvis
tooseadise digeks navigatsiooniks. P6ordetelje
tapse mootmise juhiste ndgemiseks vt
elektroonilise spikri poordetelje mootmise
teavet. Poordetelje vale m66t voib pohjustada
halba joudlust voi tooseadist kahjustada.

Rajatundlikkuse jargimine

‘\/-\/
PC28750—UN—25AUG22
Rajatundlikkuse jérgimine kérge

PC28751—UN—25AUG22
Rajatundlikkuse jérgimine madal

Maarab kindlaks, kui jéuliselt reageerib AutoTrac
kiilgsuunalistele vigadele.

e Koérgemad satted. Joulisem reageering téoseadise
rajalt kdrvalekalde vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering
toOseadise rajalt kdrvalekalde vigadele.
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Reguleerimine ja optimeerimine — AutoTraci roolimisabi

Rajatundlikkuse suund

-
Y

PC28752—UN—25AUG22
Kérge suuna reatundlikkus

PC28753—UN—25AUG22
Madal suuna rajatundlikkus

Maarab kindlaks, kui jéuliselt reageerib AutoTrac
tddseadise suunavigadele.

e Koérgemad satted. Joulisem reageering té0seadise
suuna vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering
td6seadise suuna vigadele.

Otsimise tundlikkus

PC28754—UN—25AUG22
Suur otsingu tundlikkus

PC28755—UN—25AUG22
Madal otsingu tundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt masin rada otsib.
Niisugune haalestus mdjutab traktori talitlust ainult raja
otsimisel.

e Korgemad satted. Julisem rajajoone jargimine.

® Madalamad seaded. Tulemuseks on sujuvam
jooneotsing.

Kurvitundlikkus

g

PC28756—UN—25AUG22
Suur kurvitundlikkus

PC28757—UN—25AUG22
Viéike kaare tundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
raja kurvidele. See parameeter mojutab t66d ainult
kurvilisel rajal navigeerimise korral.

e Korgemad satted. Masina p60re kurvis toimub
vaiksema raadiusega.

® Madalamad seaded. Masina p66re kurvis toimub
suurema (laiema) raadiusega.

Kalde tundlikkus

PC28758—UN—25AUG22
Kalde tundlikkus kérge

PC28759—UN—25AUG22
Kalde tundlikkus madal

MARKUS: Sétet tuleb pinnase tingimuste muutumisel
véib-olla muuta.

Maarab kindlaks, kui jouliselt reageerib AutoTrac kalde
muutustele. Liiga kdrge vaartus ja traktor juhib
to6seadist Ulesmage. Liiga kdrge vaartus ja traktor juhib
todseadist allamage.

e Koérgemad satted. Masin sdidab kallakul kérgemal, et
kompenseerida t66seadist, mis kipub allamage
libisema.

® Madalamad seaded. Masin sdidab kallakul
madalamal, et kompenseerida téoseadist, mis
allamage kuigi palju ei libise.
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Reageerimiskiirus kallakul

Sogl?
N

PC28760—UN—25AUG22
Reageerimiskiirus kallakul kérge

PC28761—UN—25AUG22
Reageerimiskiirus kallakul madal

Maarab kindlaks, kui kiiresti reageerib AutoTrac kalde
muutumisele.

e Koérgemad satted. Kiirem reaktsioon kalde
muutumisele.

e Madalamad seaded. Aeglasem reaktsioon kalde
muutumisele.

ct47125,1708280147900-21-18FEB24

Kurvilise raja seaded

_ PC9529—UN—270CT06
Sujuvad jarsud péérded VALJAS

PC9530—UN—270CT06
Sujuvad jarsud péérded SEES

A—Eelmine tookaik

B—Jargmine tookadik — sujuvad jarsud poorded valjas
C—Jargmine tookdik — sujuvad jarsud poorded sees
D—Poorderaadius maapinnal asuva téoseadisega

Sujuvad jarsud poorded — kui sujuvad jarsud péorded
on lubatud, silub sisteem liiga jarsuks muutunud rada
automaatselt.

Kurvi salvestamise kaiviti — kohanduva kurvi raja
salvestamise saab kaivitada kolmel viisil. Kasitsi
salvestamine, AutoTraci reziim ja t66 oleku reziim.

MARKUS: Kui on vaja suunda muuta, on soovitatav
salvestamine peatada. Tagurdamise ajal
salvestamine véib pbhjustada vigase juhtraja
loomist.

1.Kasitsi salvestamine. Salvestamine algab alles siis,
kui juht vajutab salvestamisnuppu. Selles reziimis ei
kasutata automaatseid paastikuid.

2.AutoTraci reziim. Salvestamine algab automaatselt,
kui AutoTrac on projitseeritud joonel sisse lilitatud,
ning 16peb, kui AutoTrac valja lllitatakse.
Salvestamisnuppu saab endiselt kasutada
salvestamise kasitsi kaivitamiseks voi peatamiseks
selles reziimis.

3.T60 oleku reziim. Salvestamine on seotud t66
salvestamise olekuga. Kui ,T66 salvestamine” on
sisse lulitatud ja tehakse aktiivselt t66d, algab
kohanduv kurvi salvestamine. See peatub
automaatselt, kui ,T60 salvestamine® valja
lGlitatakse.

AB-kurvi salvestatud pikendused — sirgjoonelised
pikendused saab lisada AB-kurvi algusesse ja |16ppu.
Luuakse 90 m pikendus (300 jalga). Satte
sisselllitamine ei lisa pikendusi varem salvestatud AB-
kurvidele.
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Reguleerimine ja optimeerimine — AutoTraci roolimisabi

MARKUS: Joonte ristumise véltimiseks véib olla vajalik
pikenduste véljalilitamine. Joonte ristumisel voib
lilejdénud kéverate loomine nurjuda.

PC9905—UN—O05FEBO07

Raadius

R—To0seadise poorderaadius

Maapinnal asuva téoseadise podrderaadius — vahim
pdérderaadius, mida maapinnal asuv téoseadis saab
teha.

Suurem pddrderaadius maapinnal asuva tdseadisega
tagab sujuvamad p66rded. Vaiksem podrderaadius
maapinnal asuva td0seadisega tagab jarsemad
pdorded. Seda vaartust kasutatakse ka jarelveetavate
todseadisteta masinatel.

MARKUS: Veenduge, et maapinnas asuva tééseadise
pdédrderaadiuseks oleks sisestatud realistlik
vaértus vastavalt kasutatava t66seadise suurusele.

ZIDXK1X,1749562485257-21-25JUN25
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Reguleerimine ja optimeerimine — sektsioonide juhtimine

Tapsemad seadistused

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

Valige sektsioonide juhtimise rakenduse kohal satete
ikoon ja konfigureerige tdpsemad séatted.

Pidev mullaharimine

Kasutage pidevat mullaharimist, et hoida eelmise
katvuse Uletamisel mullaharimisvahend pinnases. Seda
kasutatakse rehvijalgede jatmise valtimiseks eelmisele
katvusalale. Kdnealune funktsioon on saadaval vaid
sektsioonide juhtimise toega mullaharimisvahendi
kasutamisel.

Kaardidiagnostika

Kaardidiagnostika naitab sektsioonide juhtimise
ettevaatamisfunktsiooni. Kui sektsioonidele on antud
valjalllituskask, siis on ettevaatamine valge. Kui
sektsioonidele on antud sisselllituskask, siis on
ettevaatamine oranz.

Parima tapsuse tagamiseks séilitage Ghtlast kiirust ja
suunda uUleminekualasse sisenemisel ja sealt
valjumisel, kus sektsioonid lilitatakse sisse voi valja.
Kui kiirust vo6i suunda muudetakse ettevaatamise ja
Uleminekuala ristumisel voi tddpunkti ja Gleminekuala
ristumisel, siis vdivad katvusse tekkida soovimatud
lingad vdi ulekatted. Kui masin sdidab thtlase kiiruse ja
suunaga, siis kasutage kaardidiagnostikat, et tuvastada,
kas ettevaatamine on stabiilne.

MARKUS: Aeglasel kiirusel ja vidga madala
mehhaanilise viivituse korral véib ettevaatamine
olla rohelisele téépunktiribale vdga ldhedal voi
sellega kattuda.

ct47125,1708280187177-21-18FEB24

Joudlusseadistus

Jéudluse haalestust kasutatakse laotatud materjali
vahelejattude ja Ulekatete korrigeerimiseks. Mehaanilisi
viivitusi reguleeritakse vahemaa ja kiirusega.

Enne jdudluse haalestamist veenduge, et jargmised
naitajad oleksid diged.

o GPS-i tapsus.

e Masinaprofiili ja tddseadise profiili seaded.

e Katvusalale sisenemisel ja sealt valjumisel peab juht
sbitma Uhtlase kiirusega.

Joéudluse haalestamisel veenduge jargmises.

® Sodida podramisel ja todkaikude tegemisel Ghtlase
kiirusega.

® Sditke pdlluotsaga risti voi 90-kraadisele nurgale
voimalikult 1ahedal.

e Kui soovite tédiendavat Ulekatet, seadistage satet
pérast jdudluse haalestamist.

Joudluse haalestamise juhiseid vt sektsioonide
juhtimise ekraanispikrist.

ct47125,1708280187055-21-18FEB24
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Rikkeotsing — ekraan

Diagnostikakeskus

PC28791—UN—29AUG22
Diagnostikakeskus

Diagnostikakeskus pakub susteemiga thendatud
ekraanile taiustatud diagnostikavahendeid.
Lisainformatsiooni saamiseks valige Uks
vahekaartidest.

Siisteemi diagnostika

® \aadake masina, tddseadise ja ekraanirakenduste
diagnostikateavet.

Masina teated
e Kuvab masina teated ja teabe.

Juhtploki diagnostika

® |igipaas diagnostika-aadressidele, diagnostika
veakoodidele ja iga CAN-siiniga Uhendatud seadme
spetsiifilisele teabele.

Veakoodid

e Koikide aktiivsete voi salvestatud diagnostika
veakoodide kuvamine.

CAN Bus Info

® [ga CAN-siini diagnostilise teabe kuvamine.

CCD-siini teave
® Vaadake iga CCD-siini diagnostikateavet.

Vérk

® Vaadake JDLinki modemi diagnostikanaite.

Jagamine

e Kuvab Uhiskasutusrakenduse ja andmeedastuse
diagnostika teavet.

Etherneti siiniteave

® \/aadake koigi Ethernet-vdrgus olevate juhtplokkide
Uhendusprobleemide diagnostikat.

Diagnostikakeskuse avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Siuisteem.

3. Valige rakendus Diagnostikakeskus.

Siisteemi diagnostika

Vaadake masina, tddseadise ja ekraanirakenduste
diagnostikateavet.

Susteemi diagnostikas on saadaval jargmised andmed:
Ekraani riistvara

Vaadake protsessori, monitori ja ekraani
diagnostikanaite.

AutoTraci seisukord

Vaadake AutoTraci joudlust mdjutavaid
diagnostikanaite.

Roolimisabi diagnostikaviisard

Tehke rikkeotsing AT2-ga Uhilduvate masinate tavaliste
AutoTraci probleemide kohta.

Masinasiisteemide valimine

Valige masinasUsteem, et vaadata selle slisteemi
Uksikasju. Suurem osa susteemidest naitavad jargmist
teavet.

Vahekaart Uldine

Vahekaart Uldine naitab, kas masinal on diged
kalibreerimisandmed ja seda kasutatakse
sUsteemioleku muu teabe edastamiseks.

Vahekaart Liilita nédite

Naitude lUlitamise vahekaart kuvab valitud lUlitite oleku,
mida slisteem kasutab masinafunktsioonide
juhtimiseks.

Ekraani kaugjuurdepaas

Vaadake diagnostikavaartusi selle kohta, kas tarkvara,
versioonid voi virtuaallidesed on vbimelised ekraani
kaugjuhtimise seansiks.

Vahekaart Andurindidud

Vahekaart Andurinaidud kuvab valitud andurite
edastatud vaartused, mida siusteem kasutab
sisendteabena.

Vahekaart Véljundnédidud

Vahekaart Valjundnaidud kuvab valitud
susteemivaljundite ndutud ja tegelikud
valjundvaartused.

CCD-siini teave

CCD-siini teabe kaardil kuvatakse CCD-siinile
Uhendatud juhtiiksuste omavahelise side olek. Masina
CCD-soon Uhenda juhtplokid, nagu mootori, hidraulika
ja kaigukasti.
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A—Roheline indikaator, normaalne piirkond
B—Kollane indikaator, piirkonnast viljas

PC28794—UN—29AUG22

Ménede vaartuste juures on roheline indikaator voi
kollane indikaator koos hitiumargiga. Olenevalt masina
ja tooseadise konfiguratsioonist voib kollane olla
eeldatav.

® Roheline indikaator (A) — vaartus normaalses
vahemikus.
e Kollane naidik (B) — vaartus tavavahemikust valjas.

Juhtploki diagnostika

Juhtploki diagnostika kuvab CAN-siiniga Ghendatud
juhtplokkide jargmise teabe.

Seade

® Nimekirjas oleva iga seade tuvastatakse seadme ID,
CAN-aadressi ja CAN-vorgu asukoha jargi.

Koodid

e Koodid margivad, kas seadme kohta on diagnostika
veakoode.

Teadete arv

® Teadete arv naitab juhtplokist vastu véetud CAN-
teadete arvu. Kasutage koéikide juhtplokkide teadete
hulga nullimiseks ekraani alaosas asuvat
nullimisnuppu.

Teabeikoon

e Kui slisteemi poolt hangitud andmebaasi versioon ei
Uhti juhtploki poolt edastatud versiooniga, ilmub
juhtplokkide nimekirja lehel ikoon, mis naitab
mittevastavust. Ikoonile kldpsamine suunab teid
lisateabe juurde.

Diagnostics Center o
L LA All Controllers

System Diagnostics »

A Device Status
Gantrollers N 7 Tractor Ethernet Switch et
0x5 | ACU.001 | Vehicle
Trouble CoitiR .| | Documentation for Operational
Information Active
0xD2 | DOC.001 | Vehicle
CAN Bus Info *| | Documentation for Operational
Information Active
0xD2 | DOC.001 | Implement
Network >

File Server/Printer

0xF8 | IF5.001 | Implement iz

Ethernet Bus Info »

Vehicle Guidance
0x2A | NAV.001 | Implement

Active

Sharing

PC702242—UN—12FEB26
Teabeikoon

A—Teabeikoon

Vaatamine ja sorteerimine

Valige nupp Vaata kdrval, et muuta seda, kuidas
juhtplokid kuvatakse. Véimalikud vaated on:

Koik juhtplokid
e Kuvatakse kdik ekraaniga tihendatud juhtiiksused.

Etherneti siini juhtplokid

e Kuvatakse ainult Etherneti-lihendusega seotud
juhtplokid.

Tébseadise siini juhtplokid

e Kuvatakse uksnes tddseadise CAN-siiniga
Uhendatud juhtplokid.

Masina siini juhtplokid

e Kuvatakse uksnes masina CAN-siiniga Uihendatud
juhtplokid.

Aktiivsete DTC-dega juhtplokid
e Kuva aktiivsete DTC-dega seadmed.

Passiivsed juhtplokid

e Kuva seadmed, mis on olnud varem aktiivsed, kuid
on praegu passiivsed

Valige nupp valiku Sortimisalus korval ja korrastage

loend jargmiste filtrite alusel.

Seade

® Nimekiri sorditakse seadme ID-de alusel.

Viimati nahtud

06A-2



Rikkeotsing — ekraan

® | oend sorteeritakse juhtplokkide jargi, mis on viimati
ekraaniga suhelnud.

Diagnostikateave
Valige loendist juhtplokk, et kuvada selle tdpsem teave.

MARKUS: Juhtploki valimisel siseneb ekraan
diagnostikareZiimi. DiagnostikareZiim I6peb
juhtiiksuse lehekdilje sulgemisel.

Juhttiksuse tlilbist séltuvalt kuvatakse
diagnostikateave diagnostika-aadresside véi
néitude vahekaardil.

Diagnostika-aadressid

TAHTIS: Diagnostika-aadresside sitete muutmine
voib kahjustada masina voi tooseadise
juhtliksuseid. Aadresside vaartuste muutmisel
olge ettevaatlik ja jargige juhiseid.

Juhtiksustel on aadressid, mis salvestavad erinevate
satete vaartusi. Iga aadressi tuvastamiseks on aadressi
number ja tilp. Andmete aadresse (naiteks
tarkvaraversiooni teave) saab vaadata Uksnes siis, kui
sisendaadresse redigeerida (naiteks kalibreerimise
satteid).

Naidud

TAHTIS: Niitude sitete muutmine voib kahjustada
masina voi tooseadise juhtiiksuseid.
Aadresside vaartuste muutmisel olge
ettevaatlik ja jargige juhiseid.

Juhtlksustel on ndidud, mis salvestavad erinevate
satete vaartusi. Iga naidu tuvastamiseks on number ja
nimi. Naidu Uksikasjade hupikakna kuvamiseks valige
nait. Kui vaartust saab redigeerida, siis vaartuse vali
valge. Kui vaartus on kirjutuskaitsega, siis on vaartuse
vali tahistatud halli varviga.

Diagnostika veakoodid

Kuvatakse valitud juhtiksuse aktiivsed ja salvestatud
koodid. Valige nimekirjast kood, et vaadata koodi
Uksikasju.

Juhtploki teave

JuhtlUksuse teave kuvab juhtiksuse Uksikasjalikud
spetsifikatsioonid ja identifitseerimisteabe. See teave on
kasulik ISOBUSI diagnostikaks.

Diagnostika veakoodid

® ®

A—Virskendamise nupp
B—Koodide kustutamise nupp

PC28792—UN—29AUG22

Diagnostika veakoodide kaardil kuvatakse koik
susteemis tekkinud kehtivad ja salvestatud koodid.

Varskendamise nupuga (A) saab koodid kustutada ja
uuesti valja otsida.

Kdikide koodide eemaldamiseke ekraanilt valige nupp
Kustuta koodid (B).

Vaatamine ja sorteerimine
® ©

PC28793—UN—29AUG22
Koodi tiitibid

A—Peatage t66
B—Haireteade
C—Hoiatus Info

Valige nupp Vaata kdrval, et muuta seda, kuidas koodid
kuvatakse. Vdimalikud vaated on:

Kood

e Vaade "Kood" kuvab kdik ekraani koodid. Kuvatakse
koodi tuip (A—C), Uksikasjad, staatus ja arv. Koodi
Uksikasjade vaatamiseks valige nimekirjast kood.

Seade

® Vaade "Seade" kuvab kdik CAN siini kontrollerid.
Kuvatakse seadme ID, CAN-vork ja koik koodid, kui
neid seadme kohta on. Seadme koodide
vaatamiseks valige nimekirjast kood.

Koodi iiksikasjad

-~

r —
O 1] Trouble Code: 158.03 () @ @Q
VTI Switched Supply Voltags High

Status  Inactive Count  ¥9H0

1;;01|w|0§-v~
Switched Supply Voltage ngh-ﬂ'@

The voltage level of the switched
power is greater than 32.0 v.

L. 7
PC15334—UN—09JUL13

Koodi liksikasjad

A—Diagnostika veakoodi tiiiip
B—Diagnostika veakoodi number
C—Seadme ID

D—CAN siini vork

E—Koodi olek

F—Arv

G—Diagnostika veakood
H—Diagnostika veakoodi kirjeldus
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Rikkeotsing — ekraan

Koodi uksikasjade vaatamiseks valige loendist
diagnostika veakood.

CAN-siini teave

CAN siini informatsiooni kaardil kuvatakse CAN siinile
Uhendatud kontrollerite omavahelise side olek. Séiduki
CAN-siin thendab mootori, hidraulika ja kaigukasti
juhtplokid. To6seadise CAN-siin Gihendab teise
ISOBUS-i ekraani, ISOBUS-i to0seadise ja StarFire’i
vastuvdtja juhtplokid.

&) ol

®

A—Roheline indikaator, normaalne piirkond
B—Kollane indikaator, piirkonnast viljas

PC28794—UN—29AUG22

Md&nede vaartuste juures on roheline indikaator voi
kollane indikaator koos hliiumargiga. Olenevalt masina
ja tdoseadise konfiguratsioonist voib kollane olla
eeldatav.

® Roheline indikaator (A) — vaartus normaalses
vahemikus.
e Kollane naidik (B) — vaartus tavavahemikust valjas.

CAN-siini vaartused
Vorgu olek
Aktiivhe

® Slisteem tootab vastavalt ootustele. Lisaks ekraanile
on CAN siinil infot vahetamas vahemalt tiks
kontroller veel.

Passiivne

e Ekraan ei vaheta CAN siinil infot Uhegi teise
kontrolleriga. Kui ekraan on ainuke kontroller CAN
siinil, siis teadete koguarv suureneb, kuid vdrgu olek
on passiivne.

Teadete koguarv

Teadete koguarv on CAN siinil saadetud teadete
number. Kui masin tdotab, siis see vaartus kogu aeg
suureneb, sest CAN siinil saadetakse kogu aeg teateid.

CAN-i lilemine ja CAN-i alumine pinge

Pingetipp on kdige kérgem keskmine pinge, mis on
esinenud parast eelmist kilmkaivitust. Pinge
mobdtmisandmed on iga sekundi keskmised. CAN korge
and CAN madala pingetipud on tavaliselt vahemikus 1,8
ja 3,3 volti.

MARKUS: Ekraan kéivitab kiilmkaivituse, kui see on
olnud 48 tundi passiivne, kui selle pidevtoide on
lahutatud voi kui see on teinud 20 soekaivitust.

Siini kasutamine

CAN siinil edastatav informatsioon saadetakse
kontrollerite vahel teadetena. Ettevotte John Deere
tooseadise CAN-siin to6tab modulatsioonikiirusel 250
kbd, mis tahendab, et teadete edastamiseks saab toidet
sisse lulitada kuni 256 000 korda sekundis. See on
100% siini kasutus.

Kui juhtseade, nagu naiteks tddseadis, ei tddta
ootustele vastavalt, siis voib 45% voi kdrgem siini
kasutus olla probleemi tekkimise pdhjuseks. Mdéned
juhtplokid ei saa siini suure koormuse t6ttu teateid saata
ega vastu vétta.

MARKUS: Méned ISOBUSI tééseadised ei tééta siini
koormusel, mis on suurem kui 25%.

Tootav StarFire'’i vastuvétja pohjustab siini
koormust 5-7%.

Todseadiste voi GPS-vastutvétjate
lahtiihendamine voib siini kasutamist vdhendada.

Modulatsioonikiirus

Modulatsioonikiirus naitab, kui kiiresti siin tootab.
ISOBUS ja John Deere haakeriista siin té6tab kiirusel
250 kbd. lga kontroller, mis sellesse susteemi
Uhendada, peab tédtama kiirusel 250 kbd, vastasel
korral see ei toota korralikult.

CAN siini olek ja vigade arv

CAN siin saab olla neljas olekus:

e Aktiivne — CAN siin tdé6tab ilma probleemideta.
® Passiivne — On tekkinud passiivsed vead.

® Hoiatus — On tekkinud hoiatavad vead.
e Valjalulitatud — On tekkinud siini valjalulituse vead.

Kui moni nendest tdrgetest tekib, salvestab ekraan
nende kordade arvu.

Passiivsete vigade arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis kontroller CAN
siinil ei saanud koiki teateid katte. Oluline teave voib
olla kaduma lainud. See voib olla CAN siini suure
kasutuse kdige téenaolisem pdhjus.

Siini hoiatuste arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis on thel
kontrolleril CAN siinil probleeme.

Siini véljaltlituste arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis on uhel
kontrolleril CAN siinil probleeme. Teatud arv teateid
l&ks kaduma ja teadete vastuvdtmist enam ei toimu.
Oluline teave on kaduma lainud. See téenaoliselt
esineb koos CAN siini suure kasutusega.

Uletaitumise vigade arv
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e Uletsitumise vigade arv naitab, et rakendused voi
kontrollerid CAN siinil saavad teateid kiiremini kui
nad suudavad neid menetleda. Sellega seoses
jaavad teated vahele ning tekivad ststeemi
talitlushaired. See tdendoliselt esineb koos CAN siini
suure kasutusega.

Vork
Vahekaardil Vork kuvatakse JDLinki modemi,
vérguihenduse ja kliendi SIM-i diagnostikanaidud.

JDLinki modem on ks peamisi komponente, millel
tuginevad ettevotte John Deere telemaatikalahendused,
nagu JDLink, Service ADVISOR Remote ja John Deere
Remote Display Access (RDA) (kaugjuurdepaas).

JDLinki modem koosneb pusivarast,
mobiilsidemodemist ja SIM-kaardi seadmest. See
saadab ja vdtab vastu teateid mobiilsidevérgu
vahendusel.

RA tddks on vajalik katkestusteta mobiilsidetihendus.
JDLink ei vaja katkematut mobiilsideiihendust, kuna
JDLinki modem suudab salvestada kuni 1000 tundi
andmeid.

Etherneti siiniteave

Etherneti siiniteave kuvab kdigi Ethernet-vérgus olevate
juhtplokkide Uhendusprobleemide diagnostikat.

MARKUS: G5 ekraan toetab ainult riistvara porte
ETH100-1 ja ETH100-2.

Etherneti siiniteabes kuvatavad lUksused on jargmised.
® FEtherneti lingi olek — naitab, kas vork on saadaval voi
mitte.

® |nterneti-aadress — kuvab ekraani kasutatava
maaratud voi staatilise IP-aadressi.

® [dastatud paketid — esitab ekraani sisselllitamise
algusest edastatud pakettide arvu.

e \Vastuvbetud paketid — esitab ekraani sisselllitamise
algusest vastu voetud pakettide arvu.

® Paketi viga — esitab ekraani sisselllitamise algusest
vastuvoetud kahjustatud véi valesti vormindatud
pakettide arvu.

® Paketikadu — paketti arv, mis laks enne sihtkohta
joudmist kaotsi.

® Kiirus — Uhendatud Ethernetivérgu kiirus.

e Uhendatud seadmete arv — |P-aadressidega
juhtplokkide arv, mida ekraan vérgus naeb.

Uhenduste katkestused — ekraani sisseliilitamise
algusest katkenud henduste arv.

Peida diagnostikakeskus

PC15331—UN—08JUL13

Peida Diagnostikakeskus

Kontrolleri valimisel laheb ekraan diagnostikareziimi.
Valige Peida diagnostikakeskus, et rakendus
minimeerida ja esilehele tagasi minna.

Peida nupp on kasulik kalibreerimise protsessi ajal
ekraani teisele osale ligipaasemiseks. Samale
diagnostikalehele tagasip66rdumiseks valige menulst
rakendus Diagnostikakeskus.

MARKUS: Ekraani jtmine diagnostikareZiimi ei ole
soovitatav, kuna see véib jéudlust negatiivselt
méjutada.

Eemaldage diagnostikareziim juhtiksuse lehe
sulgemisega.

ZIDXK1X,1770830382630-21-12FEB26

06A-5



Rikkeotsing — ekraan

Siisteemitaaste

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

/IN: TRW8235RL9IF123456
PIN: PCG5MUATO0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

A—PIN-koodi taastamine

Siisteemitaaste plidab kasutaja andmeid kaitsta ja
salvestada. Sisteemitaaste kaivitub, kui stisteem
tuvastab vastuolu, mis voib rikkuda kavandatud
funktsioone.

Kui ekraanil aktiveerub siisteemitaaste, kuvatakse 30-
sekundiline slisteemitaaste taimer. Stisteemitaaste
jatkamiseks votke Uhendust ettevotte John Deere
edasimiilijaga ja esitage taastamise PIN-kood (A).

Taimeri aegumisel lllitub ekraan tagasi tavatdoreziimi.
Kui ekraanil jaéb see kuva plsima, votke Ghendust
ettevotte John Deere edasimiljaga ja esitage
taastamise PIN-kood (A).

ZIDXK1X,1770621032342-21-10FEB26

PC620654—UN—14MAY24
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Rikkeotsing — AutoTrac

Lahutatud AutoTraci sonumid 702752.42 Olemasoleva kdveruse sobimatus
Lahutatud AutoTraci teated — iga kord, kui AutoTrac 702752.43 Masin on pargitud
lahutatakse, kostub kaks helitooni, millele jargneb 702752.44 Abi-roolisiisteemi kasuteate ajalépp
haireteade selgitusega, miks see lahutati. Teateid 702752.45 Abi-roolististeemi olekuteate ajaldpp
kuvataksg ka selle kohta, miks AutoTracj ei_raken_d_gtud. 702752.46 Vigased istmeldliti andmed
Lahutamise teated kuvatakse 7 sekundiks ja seejarel 702752.47 Vigased VIN-andmed
need kaovad. ; ;
702752.48 Vigased teljevahe andmed
702752.49 TCM-i infoteate ajalopp
Lahutatud AutoTraci sénumid 702752.50 Masina automatiseerimisteate ajalépp
Kood Teade 702752.51 Masina kalde-/lengerduskiiruse teate ajaldpp
702752.00 Midagi pole veel kontrollitud 702752.52 Rattalt saadava kiiruse/suuna teate ajalépp
702752.01 Rool likus 702752.53 Rajaandmete ajalopp
702752.02 Masina kiirus on liiga vaike 702752.54 Roolisiisteemi juhtiksuse tundmatu rike
702752.03 Masina kiirus on liiga suur 702752.55 AutoTrac Universali temperatuur on vahemikust
702752.04 Vale kaik véljas
702752.05 Raja number muutus 702752.56 AutoTrac on nelja rattaga juhtimises liiga kaua
702752.06 GPS ei ole kahesageduslik aktiivne
702752.07 SSU-l on aktiivsed DTC-d 702752.57 Masin kdlgroolireziimis
702752.08 Viimane tleminek sobib 702752.58 Volitamine pole lubatud
702752.09 Vigased GSD teated 702752.62 Reserveeritud
702752.10 Parallel Tracking puudub 70275263 Arge tehke midagi
702752.11 Votmekaart puudub
702752.12 Liiga suur suunaviga ct47125,1708283950104-21-18FEB24
702752.13 Rajast korvalekalle liiga suur
702752.14 Istmelliti avatud . .
702752.15 Oli temperatuur liga madal Rikkeotsing
702752.16 TCM puudub MARKUS: AutoTrac on héélestatud talittema hésti
702752.17 Aktiveerimiskood on vale enamikus poéllutingimustes, kasutades erinevaid
702752.18 Diagnostikareziim juhib klappi té60seadiseid. Ebatavalistes tingimustes saab juht
702752.19 Kombaini heedri liliti on véljas stisteemi spetsiifiliste péllutingimuste ja
702752.20 Kombaini tee/pdllu liliti on sees téése_adiSte jaoks peenhééleSta.da- Rooli .
702752 21 Pinge pole stabilne tundlikkust tuleb enne kasutamist reguleerida
702752.22 AutoTrac on tagasikéigul liiga kaua aktiivne astmeliselt jargmise kava kohaselt
702752.23 ﬁ‘i?rfggﬁgv?\?ég'gjsfa“a aktiivne allpool aeglase Kontrollige ja kérvaldage enne haalestamist muud
" — probleemid. Sooritage traktoril vajalik mehaaniline
702752.24 Kdverus liiga kdrge . . P ~ sag
= — kontroll ja kalibreerimised. Selle ndude taitmata jatmine
702752.25 Masin ei sida edaspidi voib tuua kaasa torkeid voi liigset ajakulu, kuna
Toa75328[Vigssed tkamisit aname: Rooli ileméarane likumine. AutoTrac tootab
— Uldjoones rahuldavalt, kuid rattad liikkuvad Kiirelt edasi-
702752.29 Suutevotme teade on kehtetu tagasi.
702752.30 Liikurhekseldi AutoTraci / rea roolimisabi
valjaliilitamine Jouline S-kujuline liikumine. (le masina esiosa
702752.31 SPFH Kiirseiskamisliiliti on sees vaadates voib margata pidevat edasi-tagasi liikumist.
702752.32 AutoTrac pole aktiveeritud Kuigi v6ib margata liikkumist, on ekraanil kuvatav
70275233 Rajaotsing korvalgkalde__ viga (kaugus A-B joonest) sageli
702752.34 Jargimine real suhteliselt vaike.
702752.35 Tundmatu suund Laisk S-kujuline liikumine. AutoTraci talitlus tundub
702752.36 Uleminek GPS-ile liiga jarsk |Oid, kui maSIn pr00V|b Jaada joonele, ja masin |||gub
702752.37 Reast valjas aeglaselt kuljelt kuljele.
702752.38 Anduri jdudeoleku ajalépp Laisk joone otsimine. AutoTrac tundub jooneotsingul
702752.39 Vigane teatejarjestus loid. Traktor jaab enne joondumist tikiks ajaks Ghele
702752.40 Masin ei saavuta kastud raja kdverust poole joont.
702752.41 Masina GPS-kiirus ei Uhti masina rataste kiirusega

Jouline joone otsimine. AutoTrac liigub (le joone ja
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jatkab jooneotsingu ajal Ulekompenseerimist, tekitades
jooneotsingu ajal kérge sagedusega tiheda S-kujulise
mustri.

Kurvi viliskiilje jargimine. AutoTrac on kdveral rajal
loid, mis pdhjustab aeglase S-kujulise liikumise Ule
joone. Liikumisjoon on sageli vajalikust trajektoorist
valjaspool.

Kurvi sisekiilje jargimine. AutoTrac naitab kurvi
jargimise reziimis Kkiireid ja kérge sagedusega
korrektsioone, mis toob kaasa tiheda S-kurvi kujulise
mustri voi kaldudes sageli soovitud raja sisekurvi.

MARKUS: Teavet vigade kérvaldamise kohta vaadake
elektroonilise spikri failidest.

Uldine hiilestamine

Reguleerimissoovitused:

e Juhtimistundlikkus. Enne muid reguleerimisi seadke
vaartusele 70. Reguleerige 10 sammuga.
Reatundlikkuse jargimine: Reguleerige 20 sammuga.
Suuna rajatundlikkus: Reguleerige 10 sammuga.
Suunajoon: Reguleerige 10 sammuga.

Juhtimise reageerimiskiirus: Reguleerige 10
sammuga.

Otsingu tundlikkus: Reguleerige 20 sammuga.
e Kaaretundlikkus: Reguleerige 20 sammuga.

Uks vaartus korraga: Proovige reguleerida seadeid
jargmiselt probleemsete pdllutingimuste korral, kui
AutoTrac on aktiivne:

1.Alustage tehase vaikeseadetega.
Juhtimistundlikkuse vaartus on seotud vaartusega
vahekaardil Navigatsiooni vaade. Proovige kasutada
vaartust, mis on sarnane tingimustele, milles to6tate
(70 betoonile, 100 enamikule tingimustele, 120
pehmele pinnasele). Seda arvu vib olla vajalik
veelgi muuta.

2.Kui AutoTrac on aktiivhe probleemsetes tingimustes
(kiirused, pinnas, rehvide seadistus jms),
suurendage/vahendage suuna rajatundlikkust 10
vorra.

3.Kui suuna rajatundlikkuse muutmine ei lahenda
probleemi, siis lahtestage suuna rajatundlikkuse
parameeter. Suurendage voi vahendage suunajoont
samal viisil, nagu eelmises etapis.

4.Kui Ukski eelnev etapp ei mdjunud, lahtestage ka
suunajoon ja suurendage vdi vahendage juhtimise
reageerimiskiirust samal viisil, nagu eelmistes
etappides.

Seadete kombineerimine: Kui eelnev protseduur ei
anna rahuldavat talitlust ja kui olete tuttav parameetrite
mojuga AutoTraci talitlusele (nagu kirjeldati eelmises
etapis), proovige mdénda muud parameetrite
kombinatsiooni, kui AutoTrac on aktiivne.

Roolimisabi diagnostikaviisard

Select Issue
AutaTrac Health

Please select the AutoTrac™ Issue you are
experiencing.

Guidance @ A

Diagnostics Wizard |

1) Poar Track Acquisition
Ot
Oz
®&

i 'r. Wide or Narrow Guess Rows Pass (o Pass
() Track Oscillation (S-ing)

@) Excessive Wheel Motion

Note: Select "Next” to continue.

PC689866—UN—24APR26
Roolimisabi diagnostikaviisardi vahekaart

Roolimisabi diagnostikaviisard pakub levinumate
roolimisabi probleemide jarkjargulist rikkeotsingut.

MARKUS: Roolimisabi diagnostikaviisard on saadaval
ainult masinatele, millel on AT2 AutoTraci siisteemi
konfiguratsioon. See teave on saadaval lehe
AutoTraci seisund jaotises AutoTraci slisteem —
AutoTraci reZiim.

Valige raadionupp, mis vastab esinevale probleemile.

e Kehv juhtradade otsing — masin kas jaab enne
joondumist tlkiks ajaks Uhele poole joont véi Uletab
joone ja jatkab otsingu ajal Ulekompenseerimist.

® |aiad/kitsad tehnoradade vahed t66kaikude vahel —
todkaikude vahel on ebalhtlane vahe, kuid vahe on
kogu t66kaigu ulatuses nihkes, mille tulemuseks on
kogu tdéokaigu Uhtlane nihe.

® S-liikumine — Ule masina esiosa vaadates voib
margata pidevat edasi-tagasi liikumist.

® Liigne rataste liikumine — AutoTrac t66tab Uldjoones
rahuldavalt, kuid rattad liguvad kiiresti edasi-tagasi.

ct47125,1705350329386-21-03MAR26
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Rikkeotsing — AutoTraci poorde automaatika

Rikkeotsing aktiivse tooseadise
roolimisabiga

John Deere Active Implement Guidance
Tddseadise roolimise valtimiseks polluotsas, kui John
Deere Active Implement Guidance t66tab ja AutoTraci

pddrde automaatika on sees, reguleerige jargmiseid
satteid.

Rakenduse kontroller 1100 (UCC1)

AutoTrac Only -~
w

: AT + Imp Work State

A—AT + tooseadise tooolek

1. Valige laotuse juhtplokk 1100 rakenduses ISOBUS
VT.

2. Valige kas to0seadise roolimise seadistusnupp voi
té0seadise nihke seadistusnupp.

PC27869—UN—28FEB20

3. Valige rippmenitils rakendamiseks ndutu satte all "AT
+ tooseadise tooolek" (A).

Laotuse juhtplokk 1100 (UCC2 S.N.
PCXL01C201000-)

Row Entry
Resume Switch Behavior
Engage All a | Engages both machine guidance and implement
W | automation with one press,
Row Entry Mode
RowSense _a | Initial operating mode when first engaged

w

Auto switch to RowSense
v Usie periormance wuning to adjust transition threahold,
:jA ; Disengage steering when work recording off

Use to prevent steering while implement is raised,

Coverage o Signal State
= CAN O

Row Exit
Stay On

Active Implement Guidance will stay on and track the current guidance line even
il AutoTrac wpages, until the selected track number changes.

a

Return
PC28809—UN—20SEP22

A—Roolimise keelamise markeruut

1. Valige laotuse juhtplokk 1100 rakenduses ISOBUS
VT.

2. Valige aktiivse té0seadise roolimisabi nupp.

3. Valige seadistuste vahekaardilt automaatika
suvandid.

4. Valige markeruut "Keela roolimine, kui t66

salvestamine on valjas" (A).

ct47125,1705351301467-21-24SEP25
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Rikkeotsing — Ethernet

Ethernet
Diagnostics Center @ n
A [ | I Cable Health ‘ >
CAN Bus Info >
ETH100-1
Network >
Ethernet Bus Info ETH100-2
Sharing >

{ [ Cable Test ]

[ Signal Quality Test ]

PC702240—UN—12FEB26
Kaabli seisukord

Etherneti testidele juurdepdasemiseks tehke jargmist.
Diagnostikakeskus — Etherneti siini teave — Kaabli
seisukord (vahekaart) - Vali port. Saadaval on kaks
Etherneti testi.

e Kaabli test — valige kaabli diagnostilise testi
kaivitamiseks.

® Signaali kvaliteedi test — valige Etherneti signaali
kvaliteedi testi kaivitamiseks.

Kaabli iihenduvuse test

ETH100-1 Cable Connectivity Test @ E

Ekraanitest

Kirjeldav tdhendus

Test on pooleli

Test on praegu kaimas.

Etherneti kaabel on korras

Test ei leidnud vigu.

Etherneti kaabel on kahjustatud,
vajalik on remont

Test tuvastas, et juhtmepaar on
avatud.

Test tuvastas, et juhtmepaar on
lihises.

Test tuvastas, et kahe juhtme
vahel on
lthis.

Sisemise liliti rike

Sisemise riistvara térge, tuvastati
lugemise/kirjutamise probleem.

Kontrollimine on I6petatud

Test on I6petatud.

e Hinnanguline kaabli pikkus — kuvab testitava
Etherneti-kaabli hinnangulise pikkuse.

Signaali kvaliteeditest

ETH100-1 Signal Quality @

X

Signal Quality Index

Cable Not Connected

Power Cycle Minimum Signal Quality
Power Cycle Maximum Signal Quality
Minimum Signal Quality Since Reset

Maximum Signal Quality Since Reset

Reset Signal Quality History

s Cable Not Connected
01.202020 Cable Not Connected
0115?36&2%6 Cable Not Connected
011336:%6 Cable Not Connected

Last Reset:

PC702239—UN—12FEB26

Signaali kvaliteeditest

@ Connectivity Test Complete
Ethernet Cable Damaged, Repair
Required

Results Located On The Right

Cross Check Result
Open Circuit
Estimated Cable Length

0m

PC702241—UN—12FEB26

Kaabli iihenduvuse test

MARKUS: Selle testi kdivitamine véib pohjustada
mitme seadme liihiajalise sidekatkestuse. Enne
jatkamist veenduge, et masin oleks seisatud,
ohutus olekus ega tegeleks aktiivse tédga.

MARKUS: Kui masin liigub, on kéivitusnupp

blokeeritud.

e Ristkontrollimise tulemus — kuvab kaabli thenduvuse

testi tulemuse.

Signaali kvaliteedi lehel saadaolevad Uksused.

Tase Kuvatav tekst Vahemik
0 Vaga halb 0-2
1 Halb 3-5
2 Hea 6-8
3 Vaga hea 9-11
4 Suureparane 12-15
5 Kaabel pole Puudub

Uhendatud

ZIDXK1X,1770705010531-21-04MAR26
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Hooldus — kalibreerimised

Hooldus ja kalibreerimised

&

PC28795—UN—29AUG22
Hooldus ja kalibreerimised

Rakendusest Hooldus ja kalibreerimised saab
seadistada hooldusvalpasid ning teha masinaosade
kalibreerimisi.

Liikkumine rakendusele Hooldus ja kalibreerimised
1. Valige suvand Mendu.

2. Valige vahekaart Traktori satted.

3. Valige rakendus Hooldus ja kalibreerimised.

ct47125,1708284386704-21-18FEB24

Hoolduskontroll

MARKUS: Hoolduskontrollid olenevad ostetud masina
konfiguratsioonist.

Parkige masin hoolduskontrolli ajaks horisontaalsele
pinnale ja seisake mootor. Tapsete naitude saamiseks
kontrollige vedelikutasemeid mitte varem kui 40 minutit
parast mootori seiskamist.

Margulamp néitab masina hoolduse kontrollpunkti
olekut.

® Roheline tuli — normaalne tase
® Punane tuli — kérge tase voi madal tase

Voéimalikud on jargmised kontrollpunktid:

20 a®

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Mootorioli tase
B—Mootori jahutusvedeliku tase

® Mootoridli tase (A)
® Mootori jahutusvedeliku tase (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-21-07APR17

Hooldusvalbad

Hooldusintervallid on meeldetuletused selle kohta, millal
on vaja teha masina perioodilist hooldust.

Valige Lisa hooldusintervall, et luua uus

hooldusintervall. Lisada saab piiramatu arvu
hooldusintervalle.

Kui hooldusvalp on loodud, lisatakse see nimekirja ning
kuvatakse koos nime, kulunud aja ning valbaga.

e Konkreetse hooldusvalba tuvastamiseks valib juht
nime.

e Kulunud aeg naitab tundide arvu, mis on méddas
hooldusvélba lahtestamisest.

e Valp on tundide arv, mis jaab hoolduste vahale.

Vélbad on jarjestatud kdige lahemast tahtajast kuni
kdige kaugema tahtajani. Jargmine sorteerimise alus on
tahtnumbriline, kus numbrid on eespool.

Kakskiimmend t66tundi enne hoolduse tadhtaega annab
susteem teada, et varsti tuleb masinat hooldada. Kui
see teade on aktsepteeritud, siis annab slisteem
lahenevast hooldusest kuni hooldusintervalli
I&htestamiseni igal kaivitamisel teada.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-21-23DEC15

Kalibreerimised

Kasutage seda rakendust radari ja rataste libisemise
kalibreerimiseks.

Radari kalibreerimine

\Y

Radari kalibreerimine

PC23946—UN—22MAR17

Radarit tuleb kalibreerida parast esimest masinale
installimist v&i kui radari kiirus ei lahe kokku tegeliku
maapinnakiirusega, téétades kdval pinnal ilma
koormata.

MARKUS: Tuulistes oludes véivad liikuvad osad, nagu
lehed, tolm véi liiv pbhjustada radari Kiiruse
ebatédpsust.

Rataste libisemise kalibreerimine

&6

PC23947—UN—22MAR17
Rataste libisemise kalibreerimine

Kalibreerige rataste libisemine, kui radari kiirus ei Idhe
kokku rattakiirusega, té6tadades kdval pinnal iima
koormata.

Teostage kalibreerimine, sdites koormamata masinaga
kéval, kuival, puhtal ja horisontaalsel pinnal.

07A-1



Hooldus — kalibreerimised

MARKUS: Rataste libisemise kalibreerimine on véimalik
Uksnes Uhendatud ja kalibreeritud radariga.

Veenduge, et radari kiirus on rataste libisemise
kalibreerimisel tdpne.

ct47125,1708284386858-21-18FEB24
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Hooldus — teenindus

Ekraani puhastamine

TAHTIS: Ekraani puhastamise ajaks liilitage alati
toide viélja. T66 ajal ekraani puhastades voite
kogemata monele valikunupule vajutada.

Ekraani puhastamiseks katkestage toide ja puhkige
monitori pehme lapiga, millele on pihustatud
ammoniaaki mittesisaldavat puhastusvahendit, naiteks
John Deere’i klaasi- voi universaalset
puhastusvahendit.

DX,PC,CLEAN,DISP-21-210CT16

Tehaseandmete lahtestamine

PC20398—UN—09DEC14

Failihalduri sétted

Tehaseandmete taastamiseks valige rakenduse
Failihaldur Ulaosast Satted.

Enne ekraani teisele kasutajale lleandmist tehke
tehaseandmete lahtestamine. Kénealune toiming on
I6plik ning eemaldab ekraanist kdik kasutajaandmed.
Kasutajaandmete hulka kuuluvad seadistus- ja
dokumenteerimisandmed, roolimisabi teave,
kogusummad ning kohandatud t66lehtede paigutused.
Litsentse, keele- ja piirkonnaseadeid ei lahtestata.
Parast l1ahtestamist tuleb ststeem taaskaivitada.

Enne masina miumist tuleb CommandCenteris teha G5
tehaseandmete lahtestamine.

Enne ekraani miimist tuleb universaalmonitori G5
tehaseandmed lahtestada.

1. Valige nupp Menud.

Mendiii

PC28961—UN—24APR23

2. Valige vahekaart Siisteem.

Machine Settings »

Applications >

®

System

PC28821—UN—21SEP22
Vahekaart Siisteem

3. Valige failihaldur.

PC28785—UN—29AUG22
Failihaldur

4. Valige Satted.

Seadistused

PC28970—UN—24APR23

5. Valige vahekaart Seadistused.

4 Settings

PC29090—UN—08MAY23
Vahekaart Sétted

6. Valige Kaivita tehaseandmete lahtestamine.

i 3

Begin Factory Reset
L J

PC29091—UN—08MAY23
7. Jargige ekraanil kuvatavaid viipasid.

ch177nn,1660729958790-21-150CT25
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Indeks

A
AB-kdverad
Seadistused ... 05A-4
Sirgetee. ..o 04H-23
Takistused ........coooiiiii 04H-23
Aktiivsusmonitor..............coooiiiii 04H-22
AutoTrac
Aktiivsusmonitor ... 04H-22
Jatkamisluliti.................... 04H-15
Keela.....oooveniii 04H-21
Lahutamine, blokeerimine ...................... 04H-22
Lahutatud teated........................ 04H-19, 06B-1
Luba... ..o 04H-14
Oleku sektordiagramm..................oooee 04H-13
Pdo6rde prognoosija..........cooeeviiiiiiiiiin... 04H-18
Rakenda............cooiiiiiii i 04H-15
Uuesti rakendamine jargmisel t6okaigul ...... 04H-16
C
COM-pordiseaded ............ccoviiiiiiiiien.t, 04B-12
CommandCenter™
Ekraani mudelid ... 04A-1
E
Ekraanil kuvatav abiteave .......................... 04A-2
Ekraanitdmmised ... 04D-5
Elektrooniline ekraan, 6ige kasutamine........... 02A-3
F
Failihaldur
Ekspordi
Ekraanitbmmised .....................l 04D-5
G
GPS-vastuvdtja ... 04G-1
H
Hooldus ja kalibreerimised ......................... 07A-1
Hoolduskontroll.................oooiiiii 07A-1
Hooldusvalbad .................ooiiiiiii 07A-1
|
ISOBUS V..o 04F-1
ISOBUS-i lGlesanded ............................... 04C-15
J
Juhtraja leidmine..................coooiii 04H-14
Juhtraja loomine ... 04H-14
Jargimise toonid .............o 04H-22
JatkamislUliti................ooo 04H-15

K
Kalibreerimised
Radar ... 07A-1
Rataste libisemine..................oooiiiiiall 07A-1
Kasutamine

Kaugjuurdepaasu (RA) vaade ja juhtimine
Sammud kaugjuurdepaasu kaivitamiseks

kaugjuhtimisseadme jaoks ................ 04N-1
Pdllu seadistamine
Haalestus. ... 04C-5
Polluvalik ..o 04C-3
Kaubamargid ... 2
Kohanduvad kurvid
Seadistused ... 05A-4
Sirgetee. ..o 04H-23
Takistused ... 04H-18
Kurvilise rajaseaded ...t 05A-4
L
Lahutamine, blokeerimine
AutoTrac........ooeiiiii 04H-22
Lipud .o 04C-14
M
Masinaolek...........ooooiiiiiiiii 07A-1
MenUU. ... ..o e 04A-2
Margid, ohutus, tekstita ............................ 02C-1
o)
Ohutus
Hoiatusmargid
Autonoomsuse ohutus........................ 02B-1
Ohutu hooldamine................................ 02A-2
Ohutusteave
Autonoomse kasutuse ajal masinas sditmine ....
02A-8
Autonoomse masina ohutu peatamine ..... 02A-9
Oige kaugus autonoomse kasutuse ajal.... 02A-7
Traktor, ohutu kasutamine....................... 02A-3
Ohutus, Astmed ja kdepidemed
Astmete ja kdepidemete 6ige kasutamine..... 02A-2
Ohutus, hoiduge kérgsurvevedelikest
Hoiduge korgsurvevedelikest.................... 02A-6
Ohutusmargid, tekstita ....................cooooa. 02C-1
OleKUKESKUS. .......veieiie i 04A-3
Otseteeklahvid ..., 04A-3
P
Polluarvuti .........c.ooviiiiiii 04B-13
Pd6rde prognoosija........ccevviiiiiiiiiiiia, 04H-18
AutoTrac........oooiiiii 04H-18
R
Radari kalibreerimine............................ 07A-1
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Indeks

Rajanihe ... 04H-10
Rakendused
Diagnostikakeskus...............oviiiiinna 06A-1
Hooldus ja kalibreerimised ...................... 07A-1
ISOBUS VT .o 04F-1
Polluarvuti ... 04B-13
Settings Manager............coooiiiiiiiiiiii... 04C-20
StarFire’i vastuvdtia ........................... L. 04G-1
Todmonitor ... 04C-17
Video ..o 04C-18
Rataste libisemise kalibreerimine.................. 07A-1
Rikkeotsing
Roolimisabi..........c.ccooiiiiiiiiii 06B-1
Ringikujuline rada
Seadistused ... 05A-1
Ringjoonelise raja seaded .......................... 05A-1
Roolimisabi
AB-kdverad
Sirgetee.............o 04H-23
Takistused ..........cccooiiiiiii 04H-23
AutoPath........... 04H-7
AutoPathi kaardiandmed .................... 04H-13
AutoTrac
Jatkamisluliti ... 04H-15
Keela....ooooooiii 04H-21
Lahutatud teated .................... 04H-19, 06B-1
Luba. ..o 04H-14
Oleku sektordiagramm....................... 04H-13
Rakenda.........coooiiiiiiiiiiii 04H-15
Kohanduvad kurvid
Sirgetee.. ..o 04H-23
Takistused ... 04H-18
Maksimaalsed kiirused.......................... 04H-16
Minimaalsed kiirused.........................e. 04H-16
Radade kogum..............ccooiiiiiiiiiiin. . 04H-12
Raja leidmine ..., 04H-14
Rajaloomine ... 04H-14
Rikkeotsing ... 06B-1
Roolislisteemi optimeerimine.................... 05A-1
Seadistused
Jargimise toonid ... 04H-22
Kurvilinerada ..., 05A-4
Peamine sisse-/valjalUlitusluliti.............. 04H-22
Pddrde prognoosija .........cooiiiiiiiiain.. 04H-18
Rajanihe ... 04H-10
Ringikujulinerada ....................... L 05A-1
Valgusriba ..o 04H-12
Tehnoradade vahe............................... 04H-12
Vahetarada ...........coooooiiiiiiiiiiii 04H-12
S
Seadistused
Roolimisabi..........coooiiiiiiiiii 04H-22
Roolimisabi peallliti............................. 04H-22
Settings Manager...............cooooiiie 04C-20
Signaalsdnad, arusaamine ......................... 02A-1

StarFire’i vastuvdtja ... 04G-1
Siisteemi komponent
Tee- ja jatkamisliliti ............................. 04H-11
T
Tarkvara
Installi ... 04E-2
KOOIMUS ..o 04E-2
Tagasipdore .........ooeviiiii 04E-2
Uuendamine...........cooiiiiiiiiiiiiiii i 04E-2
Versioonid ......cooiiiiiii 04E-2
Tee- ja jatkamislUliti....................ooooal 04H-11
Tehnohoolduse valbad .............................. 07A-1
Tehnoradade vahe..................ccooeiiiiie... 04H-12
Traktor, ohutu kasutamine .......................... 02A-3
TOO seadistamine..........ccooveiiiiiiiiieniin.. 04C-14
TOOAKEN .. 04A-2
TOOMONIOr .. 04C-17
Salvestamine...............oo i 04C-17
U
USB-seade
NOUded ... 04D-5
Parim kasutusviis..............cooooiiiii 04D-5
Uuendamine
Installi ... 04E-2
KOOMMUS ..o i 04E-2
Tagasipdore .........ooovviiii 04E-2
Tarkvara ..o 04E-2
\/
Valgusriba seaded ...l 04H-12
VidBO . 04C-18
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