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Giris

Onsoz

Bir John Deere Uriinii Satin Aldiginiz igin TESEKKUR
EDERIZ.

Uriiniinlizii dogru olarak kullanip servisini yapmasini
dgrenmek igin bu EL KITABINI dikkatle OKUYUN.
Bu kitapta verilen bilgilere uyulmamasi sonucunda
kisisel yaralanma ya da ekipman hasari olugabilir. Bu
el kitabi ve UrGininiz Gzerindeki guvenlik isaretleri
baska dillerde de sunulabilir. (Siparis vermek igin
https://techpubs.deere.com/ adresini ziyaret edin.)

BU EL KITABI, Griiniinliziin kalici bir pargasi SAYILMALI
ve Urlinu sattiginiz takdirde onunla birlikte verilmelidir.

Bu kitaptaki OLCULER hem metrik sistem birimleri hem
de parantez icinde es deger ABD sistemi birimleri ile
verilmistir. Yalnizca dogru yedek parca ve baglanti
elemanlari kullanin. Metrik ve ing sistemi baglama
elemanlari 6zel bir metrik veya ing anahtar kullanilmasini
gerektirebilir.

SAG VE SOL yanlar makina ya da donanimin ileriye
dogru strlis yonine gore belirlenir.

URUN TANIM NUMARALARINI (P.I.N.) Operatér

El Kitabina YAZIN. Calinmasi durumunda rdnin
izlenmesine yardimci olmak igin tim seri numaralarini
eksiksiz bigimde yazarak saklayin. Bu numaralari yedek

parcga sipariglerinde yetkili servisinize de bildirmeniz
gerekir. Tanimlama numaralarinin bir yedegini, makine
disinda veya makineden uzakta guvenli bir konumda
saklayin.

GARANTI, ekipmanlarini bu el kitabinda agiklandidi gibi
kullanan ve bakimini yapan musteriler i¢cin hazirlanmis
olan John Deere destek programinin bir parcasi olarak
sunulmaktadir. Garanti, yetkili servisinizden almig olmaniz
gereken garanti belgesinde veya bildirisinde agiklanmistir.

Bu garanti size, garanti donemi icinde herhangi bir
kusur tespit edilmesi halinde urinlerin John Deere
tarafindan desteklenecegi teminatini vermektedir. Bazi
durumlarda John Deere, urlin garanti diginda olsa dahi
tarla iyilestirmeleri de saglamaktadir. Ekipman koétu
kullanilirsa, ya da orijinal fabrika 6zelliklerinin dtesinde
performans gdstermesi icin tzerinde degisiklik yapilirsa,
garanti gecersiz kilinir ve saha gelistirmeleri reddedilebilir.

Bu urlnin ilk sahibi degilseniz, bu birimin seri numarasini
bildirmek icin yerel John Deere bayinizle gérismeniz
sizin yarariniza olacaktir. Bu, John Deere firmasinin sizi
herhangi bir konuya veya Urun iyilestirmelerine iliskin
olarak bilgilendirmesine yardimci olacaktir.

Seri Numarasi:
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Giris

Ticari Markalar

Ticari Markalar

AMS™ Deere & Company ticari markasi
Android™ Google Inc.'In ticari markasi
Apple® Apple, Inc."In ticari markasi
AutoTrac™ Deere & Company ticari markasi
Bluetooth® Bluetooth SIG'e ait ticari marka
CommandCenter™ Deere & Company ticari markasi
GreenStar™ Deere & Company ticari markasi
iGrade™ Deere & Company ticari markasi
iTEC™ Deere & Company ticari markasi
JDLink™ Deere & Company ticari markasi

John Deere Remote Display Access™

Deere & Company ticari markasi

Microsoft®

Ulkelerdeki ticari markasidir

Microsoft Corporation firmasinin Amerika Birlesik Devletleri ve diger

RowSense™

Deere & Company ticari markasi

Service ADVISOR™

Deere & Company ticari markasi

StarFire™

Deere & Company ticari markasi

StellarSupport™

Deere & Company ticari markasi

Surface Water Pro

Deere & Company ticari markasi

Windows®

Ulkelerdeki ticari markasidir

Microsoft Corporation firmasinin Amerika Birlesik Devletleri ve diger
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Guvenlik

Guvenlik Bilgilerini Tanima

Bu bir guivenlik uyarisi simgesidir. Bu simgeyi makineniz
Uzerinde veya bu kilavuzda gérdugunizde, kisisel
yaralanma tehlikesine karsi dikkatli olun.

Onerilen énlemleri alin ve givenli galigma uygulamalarini
takip edin.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -80-030CT22-1/1

Uyari Sozciiklerini Anlayin

TEHLIKE; isaret sézcigii TEHLIKE, kaginilmamasi
halinde 6lum veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak
tehlikeli bir durumu gosterir.

UYARI; isaret sdzciigii UYARI, kaginilmamasi halinde
0lum veya ciddi yaralanmayla sonuglanmasi mimkun
tehlikeli bir durumu gosterir.

DIKKAT; isaret s6zciigii DIKKAT, kaginiimamasi halinde
kiiglik veya orta derecede yaralanmayla sonuglanmasi
mumkin tehlikeli bir durumu gosterir. DIKKAT isareti
ayrica kisisel yaralanmaya yol agabilecek durumlara
yonelik guvenli olmayan caligmalara karsi uyarmak
amaciyla da kullanilabilir.

Guvenlik uyari semboli ile birlikte bir isaret s6zcigu:
—TEHLIKE, UYARI veya DIKKAT — kullanilir. TEHLIKE
en ciddi tehlikeleri gosterir. TEHLIKE ya da UYARI

ATEHLIKE

AUYARI
ADIKKAT

TS187 —80—08SEP03

isaretleri 6zellikle tehlikeli olan yerlere yapistiniimiglardir.
Genel giivenlik dnlemleri DIKKAT isareti ile belirtiimislerdir.
DIKKAT isareti ayrica bu kilavuzda bulunan giivenlik
iletilerine de dikkat cekmektedir.

DX,SIGNAL -80-050CT16-1/1

Giivenlik Talimatlarina Uyun

Bu el kitabinda ve makinenizde bulunan tim givenlik
uyarilarini dikkatlice okuyun. Guvenlik uyari isaretlerinin
iyi olmasina dikkat edin. Kaybolan ya da hasar goren
glvenlik isaretlerin yerlerine yenilerini yapistirin. Yeni
ekipman bilesenlerinin veya onarilan pargalarin gegerli
guvenlik isaretlerini igerdiginden emin olun. Yeni glvenlik
isaretlerini John Deere yetkili servisinden elde edebilirsiniz.

Dis saglayicilardan edilen parca ve bilesenler igin, bu
kullanim kilavuzunda ayrica verilmeyen, ek givenlik
bilgileri olabilir.

Makineyi nasil ¢calistiracaginizi ve kumandalari nasil
dogru sekilde kullanacaginizi 6grenin. Bilgisiz kimselerin
makineyi kullanmasina izin vermeyin.

Makinenizin dizenli bakimini yapin. Makine Gzerinde
izinsiz olarak yapilacak herhangi bir degisiklik, makine
islevine zarar verebilir ve/veya makine émrini olumsuz
etkileyebilir.

TS201 —UN—15APR13

Bu el kitabinda anlamadiginiz bélimler olursa ve yardima
ihtiyag duyarsaniz John Deere bayinize bagvurun.

DX,READ -80-01AUG22-1/1
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Glivenlik

Bakim Calismalarinin Giivenli Yapilmasi

Calismaya baslamadan 6nce bakim prosedurini iyice
ogrenin. Calisma yapilacak alani temiz ve kuru tutun.

Hareket halindeki makinede hi¢bir zaman yaglama, bakim
ya da ayar ¢alismasi yapmayin. Ellerinizi, ayaklarinizi

ve elbiselerinizi tahrik altindaki pargalardan uzak tutun.
Basinci salmak igin, tim guci devre disi birakin ve
kumandalari isletin. Askida olan donanimi indirin. Motoru
durdurun. Kontak anahtarini ¢gikarin. Motorun sogumasini
bekleyin.

Bakim calismasi icin kaldirilmasi gereken makina
parcalarini alttan destekleyin.

Tum pargalari iyi durumda ve dogru takilmis bigimde
muhafaza edin. Hasarlari hemen onarin. Asinmis ve
kirnlmis parcalari yenileriyle degistirin. Yerdeki gres, yag
ve pislik birikintilerini temizleyin.

Elektrik sisteminde g¢alisma yapmadan ya da kaynak
¢alismalarindan 6nce akiinin (-) kutbundaki kabloyu
cikarin.

Cekilir ekipmanlarda, elektrik sistemi bilesenlerine bakim
yapmadan ya da makinede kaynak ¢alismasi yapmadan
Once, kablolama tesisatlarini baglantilarindan ayirin.

Yuksekte temizlik yaparken ya da caligirken asagi dusme,
agir yaralanmaya neden olabilir. Her bir konuma ulagsmak
icin bir merdiven ya da platform kullanin. Saglam ve
glvenli basamaklar ve tutamaklar kullanin.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -80-28FEB17-1/1

Elektronik Bilesenler ve Desteklerle Giivenli
islem Yapilmasi o

Donanim Uzerine takilmis elektronik bilesenleri sdkerken
ya da takarken diisme agir yaralanmaya neden olur.
Takma yerine kolayca erismek icin bir merdiven ya da
calisma platformu kullanin. Saglam ve guvenli basamak
ve tutamaklar kullanin. Bilesenleri 1slak ya da buzlu
kosullarda takmayin ya da s6kmeyin.

Eger bir kule ya da bir diger yuksek yapi Gzerinde bir RTK
Us istasyonunu kuruyorsaniz ya da bakimini yapiyorsaniz,
bir onayh tirmanici kullanin.

TS249 —UN—23AUG88

Bir donanim tGzerinde kullanilan bir kiiresel konumlandirma
alicisi diregini takiyor ya da bakimini yapiyorken, dogru
kaldirma teknikleri kullanin ve dogru koruyucu donanim
giyin ya da takinin. Direk agirdir ve kaldirilip iglem

yapilmasi zordur. Yerden ya da bir galisma platformundan
erisilemeyen yerlere takarken iki kisi gereklidir.

DX,WW,RECEIVER -80-24AUG10-1/1
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Glivenlik

Kilavuzluk Sistemlerinin Giivenli Sekilde
Kullaniimasi

Kilavuzluk sistemlerini gecitlerde kullanmayin. Bir gecide
girmeden 6nce kilavuzluk sistemlerini daima kapatin
(devre disi birakin). Bir tasit yolunda giderken kilavuzluk
sistemini agmaya (devreye almaya) calismayin.

Kilavuzluk sistemleri, operatorin tarla islemlerini daha
verimli yapmasina yardim etme amacini tagir. Makinenin
hareket ettigi yol daima surtcinin sorumlulugundadir.
Kilavuzluk sistemleri engellerle ya da diger makinelerle
carpismayi otomatik olarak algilamaz.

Kilavuzluk sistemleri, makinenin sirts yonlendirmesini
otomatiklestiren her tirli uygulamayi kapsamaktadir.
AutoTrac, iTEC, AutoTrac Sirabasi Donlis Otomasyonu,
AutoTrac Ekipman Kilavuzluk Sistemi (pasif), AutoTrac
Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac ve John Deere
Machine Sync buna dahildir, ancak bunlarla sinirl
olmayabilir.

Sirtcunun ve civardakilerin yaralanmasini 6nlemek igin:

* Hareket etmekte olan bir makineye binmeye ya da
makineden inmeye caligsmayin.

¢ Makinenin, ekipmanin ve kilavuzluk sisteminin dizgun
kuruldugundan emin olun.

- iTEC, AutoTrac Sirabasl Déniis Otomasyonu veya
AutoTrac Ekipman Kilavuzluk Sistemini (pasif)
kullantyorsaniz sinirlarin dogru tanimlandigindan
emin olun.

- Makine Senkronizasyonunu kullaniyorsaniz izleyicinin
giris noktasinin makineler arasinda yeterli bosluk
olacak sekilde kalibre edildiginden emin olun.

¢ Tetikte olun ve gevrenize dikkat edin.

* Tarladaki tehlikeler, ekipmanlar veya diger engellere
ve etrafta bulunabilecek insanlara carpmamak icin
gerektiginde direksiyon kontroliinii elinize alin.

* Gorus mesafesinin makinenin yolu tzerindeki insanlari
ya da engelleri gérmenize veya makineyi galistirmaniza
engel oldugu zamanlarda makinenin kullanimina son
verin.

* Makine hizini segerken tarla kosullarini, gorus
mesafesini ve makine yapilandirmasini géz éniinde
bulundurun.

bvvmsit, 1690521594604 -80-28JUL23-1/1

Guvenlik Kemerini Dogru Takin

Devrilme olmasi halinde, ezilme yaralanmalari veya 6lim
meydana gelmesini dnleyin.

Bu makine, bir devrilme guvenlik gcercevesi (ROPS) ile
donatilmistir. ROPS ile igletim sirasinda, guvenlik kemeri
KULLANIN.

* Mandali kavrayin ve givenlik kemerini gbvdeniz
boyunca cekin.

¢ Kilidi yuvasina takin. Bir tik sesi isitilmelidir.

¢ Kemerin guvenli bigimde kilitlendiginden emin olmak
icin, guvenlik kemerinin mandalini yoklayin.

® Glvenlik kemerinin kalgalariniz boyunca tamamen
oturmasini saglayin.

Eger montaj baglama elemanlari, tokasi, kayisi veya
geri sarma duzenegi hasar belirtisi gosteriyorsa, givenlik
kemerinin tamamini yenisiyle degistirin.

Guvenlik kemerini ve baglanti donanimini yilda en az bir
kez gbzden gegcirin. Donanimin gevsek olup olmadigini,

TS1729 —UN—24MAY13

kayista yirtilma, asinma olup olmadigini inceleyin.
Yalnizca makinaniz igin 6ngdrulmus olan yedek pargalari
kullanin. John Deere bayinize danisin.

DX,ROPS1 -80-22AUG13-1/1
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Glivenlik

Bicme Diizeninden Uzak Durun

Bigak kirisi, sarmal, dolap ve besleme silindirleri, isleyisleri
geregi, timden kapali degildirler. isletim sirasinda bu
hareketli pargalardan uzak durun. Bakim yapmadan

ya da makinedeki ttkanmalari agmaya girismeden 6nce
her zaman, ana kavramay devre disi birakin, motoru
durdurun ve kontak anahtarini ¢ikartin.

/

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95
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Mevzuat ve Uyumluluk Bilgileri

AT Uygunluk Aciklamasi

Asagida adi belirtilen kisi su beyanda bulunur

Uriin: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

asagidaki direktiflerin tim ilgili hikimlerini ve temel gerekliliklerini karsilar:

Yonerge

Sayi

Belgelendirme Yontemi

Elektromanyetik Uyumluluk Yénergesi

2004/108/AT Yénergenin Il numarali Eki uyarinca kendinden sertifikal

Teknik yapim dosyasini derlemek icin Avrupa Birligi'nde yetkilendirilmis kisinin adi ve adresi:

Beyan yeri: Kaiserslautern, Aimanya

Beyan tarihi: 29 Temmuz 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Aimanya D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Adi: Aaron Senneff

Baslik: Mihendislik Midurd, John Deere Intelligent Solutions

Group

Uretim birimi: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09
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Surdurme Dugmesi

Surdirme Diigmesi Ayari .

AutoTrac ile donatilmig bir makine RowSense donanimli
misir bagligina baglandiginda ¢ok iglevli kontrol kolundaki
aktivasyon dugmeleri 2 ve 3, bu sistem icin baslik
indirici ve AutoTrac kaldigi yerden surdirme diugmesi
olarak kullanilacak gekilde otomatik olarak etkinlegtirilir.
2012 yilina ait modelde ve daha yeni makinelerde
Otomatik digmesi AutoTrac'i devreye almak igin
kullanilabilir bdylece ekin antene temas ettiginde Sira
Sensorleri devreye girer. (Daha fazla ayrinti igin Sistemi
Etkinlestirirken Sira Girisini Ayarlama konusuna bakin.)

i)
N
.
2
2
1
z
)
|
(=]
[32]
N
@
o]
(&)
o
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Makinede Sirdiirme Diigmesi (Yeni)
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AutoTrac RowSense

Genel Bakis

AutoTrac RowSense asagidaki bilesenlerden olusur

* Makinede dahili AutoTrac takili ve etkin, Sarts
Sistemi Unitesi'nde (SSU) AutoTrac SF1 veya SF2
aktivasyonunda programlanmis yukseltilmis AutoTrac
RowSense yazilimi ile.

- 50 ve 60 serisi bigerdoverler igin Bridge
Controller/Gateway yazilim glincellemesi kurulu
olmalidir.

- 2008 yili modeli S, W, T Serisi ve 2009 yili modeli C
Serisi bicerddverlerin, AutoTrac RowSense ile uyumlu
olmasi igin LYNX veriyolunun kurulu olmasi gerekir.

* Makinede dahili AutoTrac takili ve etkin, Siris
Sistemi Unitesi'nde (SSU) AutoTrac SF1 veya SF2
aktivasyonunda programlanmis yukseltilmis AutoTrac
RowSense yazilimi ile.

* Model yili 2012 ve sonrasi makineler i¢in GreenStar 3
2630 ekran veya GreenStar 3 CommandCenter veya
daha yeni ekran gereklidir.

* Model yili 2011 ve sonrasi makineler igin GreenStar 2
2600 ekran veya GreenStar 3 2630 ekran gereklidir.

* AutoTrac RowSense aktivasyonu.

® Eski bir GS2 AutoTrac SF1 aktivasyonuna sahip GS2
AutoTrac RowSense SF1.

® Eski bir GS2 AutoTrac SF2 aktivasyonuna veya
GS2 AutoTrac aktivasyonuna sahip GS2 AutoTrac
RowSense SF2.

* 4. Nesil ekran i¢in AutoTrac RowSense aktivasyonu.

* SF1, SF2, SF3 veya RTK dizeltme sinyalli StarFire
Alicl.

* Onayh Misir Bagligina monte edilmis bir cift Sira
Sensord.

AutoTrac RowSense, mevcut tim izleme diizenleri ile
calisir. AutoTrac asagidaki modlarda ¢ahgir: Uyarlanabilir
Kavisler, AB Kavisleri, Dairesel Parkur ve Dz Parkur.
AutoTrac RowSense, misir hasadi sirasinda uyumlu

bir hassas tarim ekraninda entegre AutoTrac'e yonelik
bir iyilestirmedir. Onaylanmis bir misir tablasina monte
edilen Sira Sensorleri siranin nerede oldugunu bilmek igin
misir saplarini algilar. AutoTrac Kilavuzluk Uygulamasi,
makineyi kilavuz yolunda tutmak i¢in mevcut AutoTrac
sinyalleriyle birlestirilmis sira sensdru sinyalini kullanir.
Sira sensorlerinden bir sinyal gelmediginde (6rnegin bir
su yolu icerisinde sliriis yapma), normal GPS kilavuzu
gecerli olacaktir. AutoTrac igin birgok diger 6zellik
degismemistir. Sira sensorleri makineyi yonlendirmek igin
baska bir pozisyon girisidir. TUm izleme modlari, GPS
tabanh AutoTrac ile ayni sekilde ayarlanir.

zb48]1t,1688365471549 -80-28SEP23-1/1
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2012 Yih Modeli ve Daha Yeni Ayar ve Kalibrasyon Sistemi

GreenStar Ekrani Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari

GreenStar 3 Ekranin Kullaniimasi

NOT: Bu iriini kullanmadan énce AutoTrac'i
ayarlamaya ek olarak asagidaki adimlarin
tamamlanmasi gerekir:

1. Mend'yiu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-1/13

2. GreenStar'l (GS3) segin.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)
2bA48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-2/13

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi
zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-3/13

4. Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Kilavuzluk Ayarlari
zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-4/13

5. RowSense Ayarlarini Degistirme'yi segin.

PC582162 —UN—01AUG23

RowSense

Settings Change

RowSense Ayarlarini Dedistirme

Devami arka sayfada zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-5/13
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2012 Yili Modeli ve Daha Yeni Ayar ve Kalibrasyon Sistemi

6. Sira Kilavuzlugu Sistemi sensdrlerini etkinlestirmek
icin Sistem Durumu (A) 6gesini segin.

olun (varsayilan deger 0'dir).

Gerekli mod i¢in Sira Girigi (C) 6gesini segin.
RowSense Ayarlari’'ndan ¢ikmak icin Kabul Et'i (D)
segin.

A—Sistem Durumu
B—Sensor Kacikhig:

C—Sira Girisi
D—Kabul

Sensor Kagikhgi (B) degerinin dogru oldugundan emin

RowSense Settings

St o Enabled
Emsor Offset | | 0 | + |
E?ltn; 0 | o

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-6/13

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense Ayarlar Sayfasi

10. AutoTrac RowSense simgesi, AutoTrac Kilavuzluk

kullanici arabiriminin Calistirma sayfasinda gorinr.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-7/13

GreenStar 3 CommandCenter Ekranini Kullanma

NOT: Bu iriinii kullanmadan 6nce AutoTrac'i
ayarlamaya ek olarak asagidaki adimlarin
tamamlanmasi gerekir:

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menti

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-8/13

2. GreenStar'l (GS3) segin.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

Devami arka sayfada zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-9/13
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3. Ayarlar segin.

PC582163 —UN—01AUG23

L

Settings
Ayarlar

zb48j1t,1690443942471 -80-17SEP23-10/13

4. RowSense Ayarlari’'ni segin.

PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

RowSense Ayarlari

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-11/13

5. Sira Kilavuzlugu Sistemi sensorlerini etkinlestirmek
icin Sistem Durumu (A) 6gesini segin.

6. Sensor Kagikhigi (B) degerinin dogru oldugundan emin
olun (varsayilan deger 0'dir).

7. Gerekli mod igin Sira Girisi (C) 6gesini segin.
RowSense Ayarlari’ndan gikmak igin Kabul Et'i (D)
segin.

A—Sistem Durumu
B—Sensor Kagikligi

C—Sira Girisi
D—Kabul

RowSense Settings

Rysieto c Enabled
Smsor Offset | I 0 | + I
E?:i C | Manual

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-12/13

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense Ayarlar Sayfasi

9. AutoTrac RowSense simgesi, AutoTrac Kilavuzluk
kullanici arabiriminin Calistirma sayfasinda gorinr.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -80-17SEP23-13/13

25-3

011224

PN=16



2012 Yili Modeli ve Daha Yeni Ayar ve Kalibrasyon Sistemi

4. Nesil Ekran Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari

NOT: Bu liriinti kullanmadan énce AutoTrac'i
ayarlamaya ek olarak asagidaki adimlarin

PC28961 —UN—24APR23

tamamlanmasi gerekir: Mend
1. Mend'yu segin.
bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-1/7
2. Uygulamalar 6gesini segin. PC582132 —UN—27JUL23
Applications
Uygulamalar

bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-2/7

3. AutoTrac Kilavuzluk Sistemini Segin.

PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac Kilavuzluk Sistemi

bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-3/7

4. Bilgileri'i segin.

PC582133 —UN—27JUL23

®

Bilgi
bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-4/7
5. Sira Kilavuzlugu Sistemi sensorlerini etkinlestirmek RowSense
icin ACIK/KAPALI (A) 6gesini segin. B 0
" \ N 1
6. GPS Yonlendirme (C) veya Manuel Yénlendirme (D) | Status & Settings ‘ ON OFF |
icin gerekli Sira Girisi modunu segin. / ]
2
7. Sensor kagiklik ayarina erigmek igin Durum ve Ayarlar Row Entry Mode ?ll
(B) 6gesini segin. %l
F\ N 3
A—Agik/Kapali C—GPS Yénlendirmesi ©\‘:/J il @@ M Sansal St 5
B—Durum ve Ayarlar D—Manuel Yonlendirme 8
o

Devami arka sayfada

RowsSense Bilgi Sayfasi

bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-5/7
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8. Sensor Kagikhigi (B) degerinin dogru oldugundan emin
olun (varsayilan deger 0'dir).

9. Sira Kilavuzlugu Sistemi sensorlerini etkinlestirmek
icin ACIK/KAPALI (A) 8gesini segin.

10. RowSense Durumu ve Ayarlar’ndan ¢ikmak igin sag
Ust kosedeki X 6gesini segin.

A—Acik/Kapal B—Sensor Kagikligi

—
11| Rewsense Status & Settings @

o “Sensor Offset 0

QFF

Lk v [ e | @ Reseme AutoTrac
Right s | W i

RowSense Durumu ve Ayarlari Sayfasi

%, stand By on
S LT TR T |
) e PR @ A guldance rack must be selected
- 0 5 -
[ 4 ] [ > ] @ oS signal adequate g
Reset 2
@ Rowsense sensor voltages 0% N
( |
-0 =z
\_J @ Rowsense sensors unable to detect crop :l'
Sensor Voltages 3
N
@
0
(o]
o

bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-6/7

11. AutoTrac RowSense simgesi (A), AutoTrac Kilavuzluk
uygulamasi sayfasinda gorinur olacaktir.

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guldance @ @

Track 1

¢ -5
| SetTrack

30.0001t
Track Spating
Rowsense

=]

>

PC582137 —UN—28JUL23

RowSense Etkin Halde AutoTrac Kilavuzluk Sayfasi

bvvmsit, 1690446889571 -80-17SEP23-7/7
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Sira Kilavuzlugu Sistemi Kagiklik Ayari

Misir bagligina giren saplarin hizalamasini degistirmek
icin sira kilavuzuna bir ofset eklenebilir.

Hizalama degisiminin gerekli oldugu ornekler:

¢ Ekili tahminleme sirasi misir tablasinin ortasindadir ve
siralar baslk tarafindan itilir. "Farki ayirmak" igin bir
kaciklik uygulanabilir, bdylece tim siralar yaslanir ancak
ofsetin bulunmadigi durumdaki kadar ciddi olmaz.

* Sira sensOru takilan ekin boluculer sira ile hizali
degildir. Sensoérleri hizalamak igin onarimlar yapilana
kadar yanlis hizalamayi gidermeye yardimci olmasi igin
bir kagiklik uygulanabilir.

0'dan kuguk kaciklik degerlerinin girilmesi makinenin
hafifge solda ilerlemesine neden olurken O'dan buyik
degerler makinenin hafifce sagda ilerlemesine neden olur.
Varsayilan deger 0’dir, aralik ise -50 - 50 seklindedir.

1. RowSense Ayarlari’'na gitmek igin:

GreenStar 3 Ekran igin: Menu, GreenStar (GS3),

Kilavuzluk, Kilavuzluk Ayarlar’ni segin ve ardindan
RowSense Ayarlari Degisikligi’'ni segin. Daha fazla

bilgi icin bu bélimdeki GreenStar Ekrani Kullanarak
AutoTrac RowSense Ayari kismina bakin.

2. GreenStar 3 CommandCenter Ekran igin: Men,

GreenStar (GS3), Ayarlarr’i secin ve ardindan
RowSense Ayarlari’'ni segin. Daha fazla bilgi icin bu
bélimdeki GreenStar Ekrani Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari kismina bakin.

4. Nesil Ekran igin: Menu, Uygulamalar, AutoTrac
Kilavuzluk, Bilgi 6gesini segin ve ardindan RowSense
altindaki Durum ve Ayarlar'i secin. Daha fazla bilgi
icin bu bolimdeki 4. Nesil Ekran Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari kismina bakin.

. Sensor Kagikhgi degerini -50 - 50 arasinda girin.

Varsayilan deger 0'dir.

. GreenStar 3 Ekran icin: RowSense Ayarlari’'ndan

cikmak icin Kabul Et'i secin.

GreenStar 3 CommandCenter Ekran igin:
RowSense Ayarlar’'ndan ¢ikmak igin Kabul Et'i segin.

4. Nesil Ekran igin: RowSense Durumu ve
Ayarlar’'ndan ¢ikmak igin X 6gesini segin.

bvvmsit, 1690530224859 -80-14SEP23-1/1

Sira Girigini Ayarlama
GreenStar Ekranin Kullaniimasi
1. RowSense Ayarlari’'na gitmek igin.

GreenStar 3 Ekran igin: Menu, GreenStar (GS3),

Kilavuzluk, Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin ve ardindan
RowSense Ayarlari Degisikligi’'ni segin. Daha fazla

bilgi icin bu bélimdeki GreenStar Ekrani Kullanarak
AutoTrac RowSense Ayari kismina bakin.

GreenStar 3 CommandCenter Ekran igin: Men,
GreenStar (GS3), Ayarlarr’l segin ve ardindan
RowSense Ayarlari’'ni segin. Daha fazla bilgi igin bu
bélimdeki GreenStar Ekrani Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari kismina bakin.

2. Gerekli mod icin Sira Girisi (C) 6gesini segin.
3. RowSense Ayarlari’ndan ¢ikmak igin Kabul Et'i (D)
segin.

A—Sistem Durumu
B—Sensor Kagikligi

C—Sira Girisi
D—Kabul

Devami arka sayfada

RowSense Settings

Y

Smsnrol’l'se! _I 0 |+|

Er::; C | Manual

Enabled

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense Ayarlar Sayfasi

bvvmsit, 1690534615778 -80-17SEP23-1/2
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4. Nesil Ekrani Kullanma
1. RowSense Ayarlari’na gitmek igin.

Menu, Uygulamalar, AutoTrac Kilavuzlugu'nu segin
ve ardindan Bilgi'yi segin.

2. Sira Kilavuzlugu Sistemi sensorlerini etkinlestirmek
icin ACIK/KAPALI (A) 6gesini segin.

3. GPS Yoénlendirme (C) veya Manuel Yénlendirme (D)
icin gerekli Sira Girisi modunu segin.

4. RowSense Durumu ve Ayarlar’ndan ¢ikmak igin X
isaretini segin.

Manuel:

1. Makineyi sira igine surun.

2. Tablayi indirmek igin strdirme digmesine bir kez
basin.

3. Kilavuzu ve sira sensdrlerini devreye almak icin
surdidrme dugmesine ikinci kez basin.

GPS:

1. Makineyi sira igine surtn.
2. Tablayi indirmek ve kilavuzu devreye almak igin
surdidrme dugmesine bir kez basin.

RowSense
® __®
| Status & Settings ‘ ON

OFF |

Row Entry Mode

@ \:;) GPS Steer @l@ Manual Steer

RowSense Bilgi Sayfasi

A—Acik/Kapal
B—Durum ve Ayarlar

C—GPS Yonlendirmesi
D—Manuel Yoénlendirme

3. Sira sensorlerini devreye almak igin sirdirme
digmesine ikinci kez basin.

NOT: Siirdiirme diigmesine basildiginda AutoTrac
devreye girer. Ekin antene temas ettiginde
Sira Sensérleri devreye girer.

PC582136 —UN—27JUL23

bvvmsit, 1690534615778 -80-17SEP23-2/2

GreenStar Ekran Kullanilarak Sira Sensori
Kalibrasyon Proseduru

Bu proseddr, sistem kuruldugunda veya sistem
onarildiktan sonra gerceklestirilir. Sira sensorleri durus
stop'larina karsi takilmali ve pozisyonlanmalidir.

Sira sensorlerinin onlari durus konumunda tutan yaylarla
takili oldugundan emin olun. Sira sensdrlerinin yere
temas etmemesini saglamak icin tablayi kaldirin. Makine
hareket etmemelidir.

1. GreenStar Diyagnostik Okunan Degerleri sayfasina
gitmek icin. Menu, GreenStar (GS3) 6gesini segin ve
ardindan Diyagnostik'i segin.

2. GOrunum agilir menustnden (A) RowSense 6gesini
segin.

3. Kalibrasyonu baslatmadan énce RowSense
sensorunu etkinlestirin. Daha fazla bilgi igin bu
bolimdeki GreenStar Ekrani Kullanarak AutoTrac
RowSense Ayari kismina bakin.

4. RowSense sensorlerinin dinlenme gerilimlerinde
kalibre edildiginden emin olun.

NOT: Sag sensér durug voltaji 2,5 volt'tan daha
bliyik olmalidir. Sol sensér durus voltaji 2,5
volt'tan daha kiiclik olmalidir.

5. Sensorl, Dimenleme Sistemi Birimi (SSU) belleginde
sabitleme gerilimlerinde saklamak igin CAL (D) 6gesini
segin.

GreonStar « Diagnostic Rosdinrgs
Oue to softwere changes, read the latest Operator Manual prior to operation. To
obia@n 3 Copy, Seewour dedler or SASH Wi deerne.con

OF

AutoTrac Rowdense

RowSense

Syslem Mode

Row Sensors Avallable:  Yes

RowSense Adhalion Avalable:  Yes

PutoTrac License:  SF2
Row Cffsef: 0

(i)

Primary Steering Source

Sensor Cozsl Mode Tinwe Remaining: 0

Calibrote Sensor

® Calibrafion Stalus:

Sira Sens6rii Kalibrasyonu

Calibrated

D—CAL
E—Kalibrasyon Durumu

A—Goriintiile
B—Sol Sensor Voltaji
C—Sag Sensor Voltaji

6. Basarili kalibrasyondan sonra GreenStar Diyagnostik
Okunan Degerlerinden ¢ikin.

PC582141 —UN—28JUL23

bvvmsit, 1690544832169 -80-17SEP23-1/1
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4. Nesil Ekran Kullanilarak Sira Sensori
Kalibrasyon Prosediiru

Bu prosediir, sistem kuruldugunda veya sistem
onarildiktan sonra gergeklestirilir. Sira sensoérleri durus
stop'larina karg! takilmali ve pozisyonlanmalidir.

Sira sensorlerinin onlari durus konumunda tutan yaylarla
takili oldugundan emin olun. Sira sensérlerinin yere
temas etmemesini saglamak ic¢in tablayi kaldirin. Makine
hareket etmemelidir.

1. RowSense Ayarlar’’na gitmek igin.

Menu, Uygulamalar, AutoTrac Kilavuzluk, Bilgi 6gesini
segin ve ardindan RowSense altindaki Durum ve
Ayarlar'l segin.

2. Kalibrasyonu baslatmadan énce RowSense
sensorinu etkinlestirin. Bu bolimdeki 4. Nesil Ekran
Kullanarak AutoTrac RowSense Ayari kismina bakin.

3. RowSense sensorlerinin dinlenme gerilimlerinde
kalibre edildiginden emin olun.

NOT: Sag sensér durus voltaji 2,5 volt'tan daha
bliyiik olmalidir. Sol sensér durus voltaji 2,5
volt'tan daha kiiglik olmalidir.

—

pn | Rewsense Status & Settings @
Sensor Offset

-
*
ﬁ | an stand By
LB e | o |
— @ A guldance track must be selected
0 | @
|- 1 m' b ~ @ P gl adequate 3
Reset 2
@ Rowsense sensor voltages Oi) Q
|
=0 z
. | @l RowSenie sengors unable to detect crop 3|
Sensor Voltages g
Lek 5w CAL @ Resume AutaTrac §
R | W 3
ight | )
a
RowSense Durumu ve Ayarlari Sayfasi
A—Acik/Kapal B—CAL

4. Sensorl, Dimenleme Sistemi Birimi (SSU) belleginde
sabitleme gerilimlerinde saklamak igin CAL (B) 6gesini
segin.

bvvmsit, 1690544848389 -80-19SEP23-1/2

5. Kalibrasyon islemi ayrintilarini okuyun ve Kalibrasyona
Basla'yi segin.

6. Kalibrasyon én kosullarini dikkatlice okuyun ve ileri'yi
segin.

7. Basarili kalibrasyondan sonra OK (Tamam) 6gesini
secin ve RowSense Durumu ve Ayarlari’'ndan ¢gikmak
icin X 6gesini secin.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Kalibrasyonu Baglat

bvvmsit, 1690544848389 -80-19SEP23-2/2
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AutoTrac RowSense Ayari

NOT: Bu driini kullanmadan énce AutoTrac'i
ayarlamaya ek olarak asagidaki adimlarin
tamamlanmasi gerekir:

1. Mend'yu segin.

PC582144 —UN—31JUL23

e | s |
f o | e
s o
—_—
=
Menii

bvvmsit, 1690794031707 -80-17SEP23-1/5

2. Orijinal GreenStar Ekran'i segin.

PC582145 —UN—31JUL23

Original
GreenStar
Monitor

Orijinal GreenStar Ekran
bvvmsit, 1690794031707 -80-17SEP23-2/5

3. AYAR 6gesini segin.

PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Kurulum

bvvmsit, 1690794031707 -80-17SEP23-3/5

4. AutoTrac (B) 6gesini segin. m
A—Hasat Monitorii C—CALISTIR Sayfasi Diizeni
B—AutoT .
Hetree Harvest Monitor A
AutoTrac B| :
RUN Page Layout cl| i
— 8
Ayar Sayfasi
Devami arka sayfada bvvmsit, 1690794031707 -80-17SEP23-4/5
30-1 011224
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Sira Kilavuzlugu Sistemi Segenegi Takili (C) ve Sira
Kilavuzlugu Sistemi Segenegi Etkin igin EVET'i segin.

Sira Kilavuzlugu Sistemi Sensorlerinin kalibrasyonunu
yapin.

. Sensor Kagikligi (E) degerinin dogru oldugundan emin
olun (varsayilan deger 100’dur).

E—Sensor Kilavuzlugu Sistemi
Kagikhgi (50-150)

F— Kullaniimiyor

G—Kurulum

A—Direksiyon Hassasiyeti
(50-200)

B—AutoTrac Kalibrasyonu

C—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Secenegi Takili

D—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Algilayici Kalibrasyonu

m EI B3 AutoTrac
s I

AutoTrac
Calibration

v

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance
Calibration

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

SETUP

INFO

Setup
AutoTrac Ayar Sayfasi

EEEDEBEB

PC582148 —UN—31JUL23

4

bvvmsit, 1690794031707 -80-17SEP23-5/5

Sira Kilavuzlugu Sistemi Kagiklik Ayari

Misir bagligina giren saplarin hizalamasini degistirmek
icin sira kilavuzuna bir ofset eklenebilir.

Hizalama degisiminin gerekli oldugu ornekler:

¢ Ekili tahminleme sirasi misir tablasinin ortasindadir
ve siralar baslik tarafindan itilir. Farki ayirmak icin bir
kagiklik uygulanabilir, bdylece tim siralar yaslanir ancak
kacikhgin bulunmadigi durumdaki kadar ciddi olmaz.

* Sira sensoru takilan ekin boluculer sira ile hizali degildir.
Sensorleri fiziksel olarak hizalamak igin onarimlar
yapilana kadar yanlis hizalamayi gidermeye yardimci
olmasi igin bir kagiklik uygulanabilir.

100'den kuguk kagiklik degerlerinin girilmesi makinenin
hafifce solda ilerlemesine neden olurken 100'den buytk
degerler makinenin hafifce sagda ilerlemesine neden olur.
Varsayilan deger 100'dur, aralik ise 50 - 150 arasindadir.

1. AutoTrac ayarina gitmek igin.

Men, Orijinal GreenStar Ekran, AYAR 6gesini segin
ve ardindan AutoTrac 6gesini segin.

Sira Kilavuzlugu Sistemi Kagikligini Segin (50-150)
(E).

Sira kilavuzlugu sistemi kaciklik degerini girin, 50-150
arasinda olmalidir. Varsayilan deger 100'dr.

AutoTrac

(50 - 200)

Steer Sensitivity

100

AutoTrac
Calibration

v

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance
Calibration

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

100

SETUP

INFO

IEEEEEESE | mEERpees

A—Direksiyon Hassasiyeti
(50-200)

B—AutoTrac Kalibrasyonu

C—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Secgenegi Takili

D—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Algilayici Kalibrasyonu

Setup
AutoTrac Ayar Sayfasi

EEEBDEBEB

PC582148 —UN—31JUL23

4

E—Sensor Kilavuzlugu Sistemi
Kagcikligr (50-150)

F— Kullaniimiyor

G—Kurulum

bvvmsit, 1690794031816 -80-17SEP23-1/1
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Sira Sensorii Kalibrasyon Prosediirii

Bu prosedur, sistem kuruldugunda veya sistem
onarildiktan sonra gergeklestirilir. Sira sensorleri durug
stop'larina karg! takilmali ve pozisyonlanmalidir.

1.

AutoTrac ayarina gitmek igin.

Mend, Orijinal GreenStar Ekran, AYAR 6gdesini secin
ve ardindan AutoTrac 6gesini segin.

Sira sensorlerinin onlar durus konumunda tutan
yaylarla takili oldugundan emin olun. Sira sensorlerinin
yere temas etmemesini saglamak icin tablay: kaldirin.
Makine hareket etmemelidir.

Sira Kilavuzlugu Sistemi Algilayici Kalibrasyonunu
Segin (D).

A—Direksiyon Hassasiyeti
(50-200)

B—AutoTrac Kalibrasyonu

C—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Segenegi Takili

D—Sira Kilavuzlugu Sistemi
Algilayici Kalibrasyonu

E—Sensor Kilavuzlugu Sistemi
Kacikhg (50-150)

F—Kullanilmiyor

G—Kurulum

[SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance
Option Installed

Yes @

SETUP

INFO

I e

Row Guidance Sensor

v

Calibration
Row Guidance 100
Offset (50 - 150) 8
i
7
Setup 9 ?

EEEE06a

AutoTrac Ayar Sayfasi

bvvmsit, 1690794031747 -80-19SEP23-1/2

Sensorun durus gerilimlerini kalibre edin.

5. Sensori, Dimenleme Sistemi Birimi (SSU) belleginde

sabitleme gerilimlerinde saklamak igin Sira Kilavuzlugu
Sistemi Sensoérinu Kalibre Et (E) 6desini segin.

NOT: Sag sensér durug voltaji 2,5 volt'tan daha

bliyik olmalidir. Sol sensér durug voltaji 2,5
volt'tan daha kic¢lk olmalidir.

6. Basarili kalibrasyondan sonra sira sensoru kalibrasyon

modundan g¢ikin.

A—Kullaniimiyor
B—Kullaniimiyor
C—Sol Sensoér Klb (V) 1,17
D—Sag Sensor Kib (V) 3,83

E—Sira Kilavuzlugu Sistemi

Sensoriinii Kalibre Et
F— Kullanilmiyor
G—AutoTrac

jaeE

[=]()]
=))[]

(-]
[=](=]

()
-
A

SETUP

Calibration

Left Sensor Cal (V) 1.17
Right Sensor Cal (V) 3.83

Calibrate

Row Guidance Sensor

%

AutoTrac

EEEEEEBE

PC582149 —UN—31JUL23

D

Sira Sens6rii Kalibrasyonu

bvvmsit, 1690794031747 -80-19SEP23-2/2
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Sistemi Etkinlestirme

Ekranlar ve Gostergeler

AutoTrac RowSense kullanilirken ekranda asagidaki
RowSense Durum simgeleri goruntilenebilir.

GreenStar 2 ekranda: AutoTrac RowSense haritada
Kilavuzluk Gérinimu’nun altinda goérundr ve sira
sensorlerinin kullanilabilir oldugunu géster (SENSOR
DURUMU etkin oldugunda).

GreenStar 3 2630 ekranda: AutoTrac RowSense
haritada Kilavuzluk Gérinim’nin altinda gortnir ve
sira sensérlerinin kullanilabilir oldugunu goster (SENSOR
DURUMU etkin oldugunda).

GreenStar 3 CommandCenter ekranda: Calistirma
sayfasinda AutoTrac RowSense goruntilenecektir.

4. Nesil Ekranda: AutoTrac RowSense, AutoTrac
Kilavuzluk Uygulamasi sayfasinda goérunecektir.

Her simge RowSense durumunu gosterir. RowSense
durum simgesi, RowSense durumuna bagli olarak griden
renge degisir.

Gray — RowSense sistemi takili.

Green — Sistem etkin ve sira sensorleri ve GPS ile
calisihyor.

Yellow — RowSense etkin ancak yalnizca sira sensoru
girisleriyle galisir.

Red — RowSense etkin ancak yalnizca GPS ile galisir.

PC582150 —UN—01AUG23

Sistem Kuruldu
PC582151 —UN—01AUG23

Sistem Etkin, Sira sensérii ve GPS ile ¢aligiliyor
PC582152 —UN—01AUG23

GPS baglantisi Kesildi, Yalnizca Sira Sensérii Verileriyle Caligiliyor
PC582153 —UN—01AUG23

Sira Sensérii Sinyali Kesildi, Yalnizca GPS ile Caligiliyor

bvvmsit, 1690865482645 -80-17SEP23-1/1
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Sistemi Etkinlestirme

Sira Sensorlerini Etkinlestirme Sira bagi doniigii yapma: Sira bagi donugleri GPS

Sira sensorleri bir sira konumunu her belirledigi anda tabanli AutoTrac ile ayni sekilde yapilir. Strlicli iziemek
makineye kilavuzluk eder. Siriicii sira sensorlerinin istedigi parkuru hizalar. Surdirme digmesine basmak
makineye kilavuzluk ettigini AutoTrac RowSense AutoTrac'in kilavuz parkurunda ilerlemesine neden
simgesinin yesile ve hareketli hale déniismesiyle anlar. olur. Sira sensdrleri siranin konumunu algilar ve izler.

. Uyarlanabilir Kavisler, Dairesel Parkur ve AB Kavislerinin
llk parkur ayarlandiktan sonra (bir AB ¢izgisi ya da Gizgi uzatmasi 6zelligi bitisik parkur izdiislimiinii burunlara

ilk kaydedilen Kavisli Parkur Gegisi), makine parkur uzatmak igin kullanilabilir.
araliginin yarisinda ve siralara kabul edilebilir bir

acidayken siirdiirme diigmesine basilabilir. Sira

sensorlerinde bir faaliyet oldugu anda sira sensorleri

makineyi yonlendirir.

Guidance ShifiTrack
View Setlings | Seltings ITEG Pro \ Dy

CEEEERER  ERaRbay

8 2
& o | S %
125 8 gy | 2 g
Steer Sensitivity =] §| Zl
=}
| |
Set Track 0 AN § Set Trackd % @ 3
| L/ Q é
Track 1 30,000 {ft) S| Traek 1 = 8
o o
GreenStar 2 Ekran GreenStar 3 2630 Ekran
AltoTrac Guidance 6 6
| AutoTrac Guldanta
sy Track 1
o | SetTrack
Lalolololdalolol . I
Wheat (hite] E
Engaged - Track Spacing
5 Shift Track
-+ KL
- -
Steering .
- 70 (e [ ] ®
g  am 100 « . ] §
2 Hexct Track <
s 1.00n
‘T AutoPath Shift Incrarment ?
z =z
3 T
|
8 -t SWeAp §
~ o
5 B
ol E i
GreenStar 3 CommandCenter Ekran 4. Nesil Ekran
bvvmsit, 1690867627910 -80-27SEP23-1/1
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

Diiz Kilavuz Hatti

Duz Parkur siralar duz ve yaklasik 1 m'den (3-1/4 ft) fazla
farkhihk gostermediginde kullaniimalidir. Diz kilavuz hatti,
ilk parkurun tim cizgilerinin izdisimun( yapar.

Tarla goreceli olarak diizse ve rota degismiyorsa bitigik
parkurlarda sira girisine izin vereceginden diiz kilavuz
hattini kullanmaniz onerilir. Tarla AutoTrac ile ekildiginde
sira girisiyle performans artar. Performans su yollarindaki
sira disme periyodu sirasinda da artar.

Duz kilavuz hattindayken GPS gizgisi otomatik olarak
yeniden ortalanir. Bu, GPS parkurunun siralarla diizgiin
sekilde hizalanmasini saglar.

NOT: Bu 6zellik uyarlanabilir kavislerde kullanilamaz.

Kilavuz Hatti 0 tanimlamanin birkag yontemi vardir:

* A + B - Kilavuz Hatti 0'1, makineyle surerek tanimlayin.

* Otomatik B - Kilavuz Hatti 0'l, makineyle sirerek
tanimlayin.

* A + Rota - Kilavuz Hatti 0'l, makineyi A noktasina surtp
bir 6ntanimli rota degeri girerek tanimlayin.

* Enl./Boyl. - A ve B noktalari igin édntanimli enlem ve
boylam koordinat degerleri girerek Kilavuz Hatti 0'
tanimlarsiniz.

¢ Enl./Boyl. + Rota - A noktasi igin éntanimli enlem ve
boylam koordinat degerleri, ardindan bir 6ntanimli Rota
degeri girerek Kilavuz Hatti 0'I tanimlarsiniz.

Diiz Kilavuz Hattini ayarlamak igin

PC10390 —UN—07JANO8

Diiz Kilavuz Hatti

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-1/9

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-2/9

2. GreenStar'l (GS3) segcin.

PC582159 —UN—01AUG23

Devami arka sayfada

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-3/9
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-4/9

4. Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Kilavuzluk Ayarlari

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-5/9

5. Takip Modu’ndan Duiz Kilavuz Hattrni segin.

6. GOrunUm’U segin.

NOT: Hasat yapiimadigi zaman kaydetmeyi durdurun.

NOT: Calistir sayfasinda aliciyr gériintiileyerek
SF1, SF2, SF3 veya RTK sinyalinin mevcut
oldugundan emin olun.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
v

Takip Modu’ndan Diiz Kilavuz Hatti

7. Sira aralhidinin dogru oldugundan emin olun. Sira
aralig1 dogru degilse Kilavuzluk kisminda sira araligini
degistirin.

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-6/9

8. Kilavuz Hatti 0’1 Ayarla segenegini belirleyin.

PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

Kilavuz Hatti 0’1 Ayarla Sayfasi

Devami arka sayfada zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-7/9
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti ‘

9. Mevcut Kilavuz Hatti 0 (A) alanindan kilavuz hattinin

adini segin. Ad yoksa Yeni (C) segenegini belirleyerek Set Track 0
yeni kilavuz hatti adi olusturun. Current Track Method
e £ T AeB Y,
10. Yontem (B) kismindan bir kilavuz hatti ydntemi segin. @ = *
11. A'y1 Ayarla (F) segenegini belirleyin ve kilavuz hattina . J l an
baslamak igin makineyi sirin. e (e i s
G ion ey D =i
12. Kilavuz hatti kaydini sonlandirmak igin B'yi Ayarla (G) e Heading:  0.0000
ogesini secgin ve makineyi minimum 10 m kadar surin. ot . Point A Lat: 000000000
Tarla b bir kilavuzluk hatti of e
arla boyunca bir kilavuzluk hatti olusur. Elevation ) i
. n I Qs
13. AutoTrac RowSense'i galigtirmak icin Kabul Et 6gesini m el s
segin.
14. Ayari herhangi bir zamanda iptal edip Kilavuzluk , §
Ayarlari sayfasina dénmek igin Iptal'i (H) segin. [ sat ®‘ { o @_:I Elt
z
A—Gegerli Parkur 0 E—Sira Araligi D|
B—Yéntem F—A'yi Ayarla % @ 2
C—Yeni G—B'yi Ayarla ’ 8
D—Séokme H—Iiptal Cancel 8
Parkuru 0 Yap
Devami arka sayfada zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-8/9
40-3 011224
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

Sira Diigsme -Su yolunda bir sira olmaz. Duz kilavuz hatti

ve AB kavisleri, kilavuz hattini yeniden ortaladigi igin su

yolunun her iki tarafinda dogru sirayi bulma sansi daha

fazladir. —— _—

NOT: Hem GPS hem de Sira Sensorii veri sinyalleri
kayip, sistem GPS sinyali geri yliklenene
kadar devreye alinmayacak.

L)
/
/

PC10391 —UN—O08JAN08

Su yolu

zb48j1t,1691052171610 -80-17SEP23-9/9
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

Uyarlanabilir Kavisler

PC10399 —UN—O04FEBO08

Tarlada ilerlerken parkur degisiklikleri

Adaptasyonlu egriler tim alanlarda kullanilabilir. Ancak
tarladan gecerken rota degistiginde veya edri U seklinde
oldugunda bunu kullanmak 6zellikle 6nerilir. Uyarlanabilir
kavisler, Sira Bulucu'yu gegis digmesiyle segilebilecek
hale getiren ilave bir 6zellige sahiptir. Sira sensorleri,

bir sirada devreye alindiginda makineyi yonlendirmek
icin kullanilabilir. Kavisli kilavuz hatti kaydi ACIK
olmalidir. Bu ilk gegisi olusturur ve duiz ¢izgi uzatmalarinin
gergeklesmesine izin verir.

Uyarlanabilir kavisler yalnizca bitisik gegise yoneltilir
ancak farkl kavis sekillerini kullanma avantajina sahiptir,
bdylece tarlada olasi tahminleme sirasi hatalari birikmez.

Tarlada birden fazla makine varsa uyarlanabilir kavisler
bir gecisi atlamaya izin vermez. Bu senaryodaki
uyarlanabilir kavisler yalnizca diger makinelerin parkur
arali§i kendisininkine eklendiginde galisir. Ornegin ayni
tarlada hasat yaparken 12 sirali bir basi 8 sirali bir bagi
30 inglik siralarla izliyorsa her birinin 20 sirali (50 ft) sira
araligina gereksinimi olur.

Uyarlanabilir kavislerin tarlada siklikla parkur degisikligi
olmasi durumda kullaniimasi 6nerilir. Uyarlanabilir
kavisler yalnizca bir sonraki parkura yoneltilir.

Uyarlanabilir Kavisleri ayarlamak igin

Devami arka sayfada

l

Tarlada ilerlerken rota degisiklikleri

PC10400 —UN—O04FEBO08

PC11000 —UN—O04FEB08

Kavisler U sekillidir

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-1/7
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

1. Mend'yiu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

=
00
N

Menii

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-2/7

2. GreenStar'l (GS3) segcin.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-3/7

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-4/7

4. Takip Modu’'ndan Uyarlanabilir Kavisler'i segin.

5. Gorinim’d segin.

NOT: Hasat yapiimadigi zaman kaydetmeyi durdurun.

NOT: Calistir sayfasinda alicityr gériintiileyerek
SF1, SF2, SF3 veya RTK sinyalinin mevcut
oldugundan emin olun.

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curnves a~
w

Takip Modu’ndan Uyarlanabilir Kavisler

6. Sira araliginin dogru oldugundan emin olun. Sira
araligi dogru degilse Kilavuzluk kisminda sira araligini
degistirin.

Devami arka sayfada zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-5/7
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

7. Parkuru kaydetmeye baslamak igin Kayit digmesini
segin.

8. Tarla boyunca parkuru siiriin. Ik parkuru siirdiikten
sonra yalnizca sonraki parkurun izdisimu olugturulur.

9. AutoTrac RowSense'i galistirmak igin Siirduir 6gesini
segin.

10. Ayari herhangi bir zamanda iptal edip Kilavuzluk

Ayarlar sayfasina dénmek icin Iptal'i segin.

AutoTrac modundayken direksiyon simidi
dondurdldigunde kayit islemi kapatilir. Belgeleme
modundayken, tabla kaldirildiginda kayit islemi kapatilir.

AutoTrac Modu - Sirtci yalnizca bitisik gegis igin
gelismis sira girisi isterse uyarlanabilir kaydi AutoTrac'e
baglayin. Bu, tarla asin kavisleri olmayacak sekilde
goreceli olarak diizse ve AutoTrac nadiren devre

disi birakiliyorsa (manuel yénlendirme ve GPS kaybi
nedeniyle) onerilir.

Belgeleme Modu - Uyarlanabilir kavisleri belgeleme
moduna baglayin. Bu, galisma sirasinda suricinin

PC590563 —UN—17AUG23

555 »

Kayit

direksiyon simidini kavramasina ve Uzerinde olduklari
parkuru kaydetmeye devam etmesine olanak verir. Cizgi
uzatmalari sonraki gegiste kullanilabilir ancak u¢ siralarda
basin alinmasinda gecikme oldudu i¢in sira girisinde ¢ok
kullanish olmaz. Performans sira disme periyodunda
marjinal olacaktir.

Manuel Kaydetme - Sirlicl uyarlanabilir kaydetmeyi
manuel kaydetmeye baglayabilir. Bu mod, suriict ug
sirada surekli olarak durdurma digmesine basmadikga
¢izgi uzatmalarina izin vermez. Siriict kaydi kapatmayi
unutursa bu, yanlis kavislilik izdisimu gibi sorunlara
neden olabilir. Ornek: Siiriicii yiik bosaltmak igin sira
disina ¢ikarsa ve duraklat digmesine basmazsa parkur
kaydedilir. Surtcu bitisik parkura surerse izdisimu
yapilan gizgi disina ¢ikildigindan makine hafifce sira
disina gekilir.

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-6/7

Men, GreenStar (GS3), Kilavuzluk, Kilavuzluk Ayarlart,
Kavisli Kilavuz Hatti Ayarlari'ni secin ve ardindan Kavisli
Kilavuzluk Hatti Kaydi'ni (A) segin.

Listelenen Uyarlanabilir Egri modlari istenen mod
secilerek degistirilebilir.

¢ AutoTrac
¢ Dokiimantasyon
* Manuel

A—Kavisli Kilavuz Hatti Kaydi

B—Uyarlanabilir Kavis Bosluk
Doldurma

C—Yumusak Dar Doniigler

D—Ekipman Toprak igi Doniis
Yarigapi (ft)
E—Kabul

Curve Track Settings

¥ ®
Adaptive Curve Gap Fill m

V|©

30.000

Curve Track

Recording -~

w

Smooth
Tight Turns

Inplement In-Ground Turn
Fasdius
]

®©

Paa

Kavisli Kilavuz Hattr Ayarlari

PC590581 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099522625 -80-27SEP23-7/7
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

AB Kavisleri

AB kavislerinin tarlada surekli bir kavis olan durumda
kullaniimasi o6nerilir. Bu, bitisik parkurlarda sira girigine
izin verir. Tarla AutoTrac ile ekilirse performans artirilir. AB
kavisleri de sira disme periyodunda performansi artirir.

AB kavisleri tarlada paralel hatlar olarak kavisli parkur
yoénlendirme avantajina sahiptir ancak kavis sekli her
geciste aynidir.

AB kavislerindeyken GPS kavisi otomatik olarak yeniden
ortalanir. Bu, GPS parkurunun siralarla diizglin sekilde
hizalanmasini sagdlar.

NOT: Bu 6zellik AB kavislerinde kullanilamaz.

AB Kavislerini ayarlamak igin

PC10393 —UN—O08JANO8

AB Kavisleri, ilk gegigin tim gizgilerinin izdiigiimini yapar

zb48]1t,1692099671127 -80-19SEP23-1/7

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

zb48]1t,1692099671127 -80-19SEP23-2/7

2. GreenStar'l (GS3) segcin.

Devami arka sayfada

PC582159 —UN—01AUG23

GS SRR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099671127 -80-19SEP23-3/7

40-8

011224

PN=34




GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692099671127 -80-19SEP23-4/7

4. Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin.

NOT: Hasat yapiimadidi zaman liitfen kaydet-
meyi durdurun.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Kilavuzluk Ayarlari

zb48]1t,1692099671127 -80-19SEP23-5/7

5. Takip Modu’ndan AB Kavisler'ini segin.
6. GOrunUm’U segin.

NOT: Caligtir sayfasinda aliciyi gériintiileyerek SF1, SF2
veya RTK sinyalinin oldugundan emin olun.

7. Sira aralhi@inin dogru oldugundan emin olun. Sira
aralig1 dogru degilse Kilavuzluk kisminda sira araligini
degistirin.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves A~

h i
Takip Modu’ndan AB Kavisleri

8. AB Kauvisini Ayarla'yi segin.

zb48j1t,1692099671127 -80-19SEP23-6/7

9. Mevcut AB Kavisi’'nden (A) AB Kavisi adi secin. Ad
yoksa Yeni (B) segenegini belirleyerek yeni bir tane
olusturun.

10. Kaydi baslatmak i¢in Kaydet/Durdur (E) 6gesini segin.
11. Gérunum'l segin ve makineyi sirin.

12. Kaydi durdurmak igin Kaydet/Durdur (E) 6gesini segin
13. Kavisler tarlada yansitilir.

14. AutoTrac RowSense'i galistirmak igin strdirme
digmesine basin.

15. Ayari herhangi bir zamanda iptal edip Kilavuzluk
Ayarlar sayfasina dénmek igin Iptal'i segin.

A—NMevcut AB Kavisi
B—Yeni

C—Sokme

D—Sira Araligi (ft)

E—Kaydet/Durdur
F—Duraklat
G—Kabul

Set AB Curve

0O
@ O]

Nurmbeer of Segresds 0
Point A Lat. 000000000

Current AB Curve

2

Poirt A Lon.

Track Spacing
)

0L DOOOO000

EXIo

QI D eINIG) :
i
Caﬁal ©|A coept %

AB Kavisi Sayfasini Ayarla

zb48j1t,1692099671127 -80-19SEP23-7/7
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

Yuvarlak Hat

Merkez pivot bolgeye tohum ekildiginde, dairesel kilavuz
hattinin kullanilmasi énerilir.

Hasat yapilacak siralar daireselse yuvarlak hat
kullaniimalidir. Bu, sira sensdrlerine uygulamak icin GPS

kavisinden girige izin verir.

Yuvarlak Hat’'i ayarlamak igin

PC10853 —UN—31JANO8

Yuvarlak Hat

zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-1/7

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Menii

zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-2/7

2. GreenStar'l (GS3) segcin.

PC582159 —UN—01AUG23

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-3/7

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-4/7

4. Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings
Kilavuzluk Ayarlari
Devami arka sayfada zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-5/7
40-1 o 011224
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

5.
6.

Takip Modu’ndan Yuvarlak Hat'i segin.

Gordnum’U segin.

NOT: Calistir sayfasinda aliciyi gériintiileyerek SF1, SF2

veya RTK sinyalinin mevcut oldugundan emin olun.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track a~
w

Takip Modu’ndan Yuvarlak Hat

zb481t,1692099693191 -80-17SEP23-6/7

10

13

14.

Daireyi Ayarla’yi segin.

Sira araliginin dogru oldugundan emin olun. Sira
araligi dogru degilse Kilavuzluk kisminda sira araligini
degistirin.

Gegerli Daire’den (A) daire adini segin. Ad yoksa Yeni
(C) secenegini belirleyerek yeni bir tane olusturun.

. Yontem (B) kismindan Suirus Dairesi yontemini segin.
11.
12.

Kaydi baslatmak igin Kaydet/Durdur (F) 6gesini segin.

Kabul et (G) 6gesini segin. Tarlaya bir daire yansitilir.

. AutoTrac RowSense'i ¢calistirmak icin sirdiirme

digmesine basin.

Ayarl herhangi bir zamanda iptal edip Kilavuzluk
Ayarlari sayfasina dénmek igin Iptal'i segin.

A—Gecerli Daire E—Sira Araligi (ft)
B—Yontem F— Kaydet/Durdur
C—Yeni G—Kabul
D—So6kme

Set Circle

Curert Circle Method

® ¢ e $
9 [© :

| L

- sr:
|
Podrt A Lal:  OLDOODO0D00
Poimt A Lon: QU000
Track Spacing: 30.000 ®
ifi)
Ol
E

7 @3
Cancel Accept

Daireyi Ayarla Sayfasi

PC590583 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099693191 -80-17SEP23-7/7

Sira Bulucu

Sira Bulucu (yalnizca paralel izleme) modu, siralarin
her zaman esit aralikh olmadigdi ekin uygulamalarinda
kullanilama amacini tasir. Sira Bulucu, onceki sira
dizilerinin ortaya ¢ikarilmasi esnasinda bir referans
noktasinin belirlenmesinden sonra tarlaya hangi sira
dizilerinin tekrar girileceg@inin bulunmasi konusunda
surlcuye yardimci olur.

1.

MenU'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692279379982 -80-21SEP23-1/5

2.

GreenStar'l (GS3) segin.

PC582159 —UN—01AUG23

GSS R

GreenStar (GS3)

Devami arka sayfada zb48j1t,1692279379982 -80-21SEP23-2/5
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GreenStar 3 Ekran-Kilavuz Hatti

3. Kilavuzluk'u segin.

PC582160 —UN—01AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692279379982 -80-21SEP23-3/5

4. Kilavuzluk Ayarlar’'ni segin.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Kilavuzluk Ayarlari

zb48j1t,1692279379982 -80-21SEP23-4/5

5. Takip Modu’'ndan Sira Bulucu’yu segin.

6. Goruinim’e gidin. Siray! Ayarla'y segin.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Takip Modu’ndan Sira Bulucu

zb48j1t,1692279379982 -80-21SEP23-5/5

Kilavuz Hattini Degistir

GreenStar 3 2630 Ekran Kullanici El Kitabindaki
Kilavuzluk boélimine bakin.

zb48j1t,1692279221665 -80-22AUG23-1/1

Hendek Parkur

Surface Water Pro ve AutoTrac kilavuz hatti olugturmak
icin birlikte kullanilir.

Surface Water Pro Kullanici El Kitabinin (OMPC21751)
Hendek bélimine bakin.

zb48j1t,1692279337562 -80-22AUG23-1/1

Set Parkur

Surface Water Pro ve AutoTrac kilavuz hatti olusturmak
igin birlikte kullanlir.

Surface Water Pro Kullanici El Kitabinin (OMPC21751)
Set bolimine bakin.

zb48j1t,1692279350350 -80-22AUG23-1/1
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Duz Kilavuz Hatti
Calisma Prensibi

Diz Kilavuz Hatti modu, siriiciinin diz ve paralel
parkurlarda siirmesine yardim eder. ilk olarak Kilavuz Hatti
01 tanimlama ydéntemlerini kullanarak bir Kilavuz Hatti 0
(referans parkur) ayarlayin. Kilavuz Hatti 0 tanimlaninca
tarla icin tim gegisler Uretilir. Uretilen gegisler Manuel
Kilavuzlugu veya AutoTrac'i galistirmak icin kullanilabilir.
Her gecis kaydi, surls hatalarinin tim tarlaya yayilmasini
Onlemek igin orijinal strdlen gegis kaydindan uretilir.

Gegisler orijinal gegisin birebir kopyasidir.

NOT: "Kilavuz Hatti" ve "AB hatti" terimleri birbirlerinin
yerine kullanilabilir. Kilavuz Hatti 0, sdriiciiniin
tanimladigi kilavuz hattidir ve tarladaki diger tim
paralel gegisler igin esas alinan referans noktasidir.

Paralel gecisler arasindaki bogluk, Ayar
Sihirbazi'na girilen Sira Araligi'dir.

Yeni Bir Diiz Kilavuz Hatti Olusturma
Kilavuz Hatti 0 tanimlamanin birkag yontemi vardir:

* A + B - Kilavuz Hatti 0'1, makineyle surerek tanimlayin.

* A + Otomatik B - Kilavuz Hatti 0'1, makineyle surerek
tanimlayin.

¢ A + Rota - Kilavuz Hatti 0'l, makineyi A noktasina surip
bir 6ntanimli rota degeri girerek tanimlayin.

* Enl./Boyl. - A ve B noktalari igin édntanimli enlem ve
boylam koordinat degerleri girerek Kilavuz Hatti 0'
tanimlarsiniz.

PC9508 —UN—240CT06

Diiz Kilavuz Hatti

* Enl./Boyl. + Rota - A noktasi igin éntanimli enlem ve
boylam koordinat de@erleri, ardindan bir dntaniml Rota
degeri girerek Kilavuz Hatti 0'I tanimlarsiniz.

NOT: islem sirasinda (6rnegin dikim yaparken) Kilavuz
Hatti 0 olusturulabilir ancak olusturulurken
bazi ézellikler kullanilamaz.

NOT: Manuel mod kilavuz hattinin 3 mt (10 ft)

uzunlugunda, ofomatik mod igin ise 15 mt (45
ft) uzunlugunda olmasi énerilir.

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-1/9

Diiz Kilavuz Hatti

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-2/9

2. GreenStar'l (GS3) segin.

Devami arka sayfada

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692099757967 -80-17SEP23-3/9
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3. Kilavuzluk'u segin.

PC590571 —UN—17AUG23

13

Suidance
Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-4/9

4. Takip Modu’'ndan Duz Kilavuz Hattr'ni segin.

Kilavuz Hatti Adi'ndan diiz kilavuz hatti adini segin.
Ad yoksa yeni kilavuz hattini segerek yeni bir tane
olusturun.

PC590564 —UN—17AUG23

H” Straight Track

4

Takip Modu’ndan Diiz Kilavuz Hatti

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-5/9

6. Ayl Ayarla secenegini belirleyin.

PC590568 —UN—17AUG23

Set A
A'y1 Ayarla

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-6/9

7. Su ug¢ secenekten birini kullanarak B’yi Ayarla
tanimlamasini yapin:

a. B noktasini manuel olarak ayarlamak igin araci
tarlada istenen yere surerek B noktasini olugturun
ve B'yi Ayarla’yi sec¢in. Minimum mesafe 3 m'dir
(10 ft). istenen rotayi tanimlamak igin B noktasinin
tarlada uzak ugta ayarlanmasi tavsiye edilir.

PC590569 —UN—17AUG23

*?

|
Set B

B'yi Ayarla

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-7/9

b. B noktasini otomatik olarak ayarlamak igin
B'yi Otomatik Ayarla'yl herhangi bir zamanda
segebilirsiniz. Arac A noktasindan 15 m (45 ft)
uzaklasinca B noktasi otomatik olarak ayarlanir.
Bu yontem 15 m (45 ft) surilsten alinan son bes
veri noktasina gore B noktasini hesaplar ve yon
belirleyen noktalar yardimiyla en uygun cgizgiyi
devreye sokar.

PC590570 —UN—17AUG23

il

B'yi Otomatik Ayarla

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-8/9

c. B noktasini bir rota girerek ayarlamak igin Rotayi
Ayarla’y segin.
Istediginiz hat rotasini sayisal tus takimiyla girdikten
sonra Kabul Et'i segerek degeri kaydedin.
0,000 Kuzeyi, 90,000 Doguyu, 180,000 Guneyi ve
270,000 Batiyi belirtir.

8. Ayari herhangi bir zamanda iptal edip Kilavuzluk
Ayarlari sayfasina dénmek igin Iptal'i segin.

PC590572 —UN—17AUG23

Rota

Artik Kilavuz Hatti O tanimlanmistir ve paralel parkurlar
otomatik olarak olusturulur.

zb48j1t,1692099757967 -80-17SEP23-9/9
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Uyarlanabilir Kavisler pe9028 —UN—16APROS

Calisma Prensibi

Uyarlanabilir kavis, stricinin manuel olarak surdlen
kavisli parkuru kaydetmesine olanak saglar. Ik kavisli —/’—\-/\
gegis kaydedildiginde ve makine déndurildigiinde "-—‘_/*’:_\J//_\
surlcu daralan yol goérindiginde paralel kilavuz hattini —A_//\
veya AutoTrac'i etkinlegtirebilir. Muteakip gecisler

boyunca dnceden kaydedilen gegisler esas alinarak Uyarlanabilir Kavisler Modu

makine yonlendirilecektir. Her gecis kaydi, orijinal

surulen gegigle iligkili olarak uretilip surtg hatalarinin tim
tarlaya yayilmasi 6nlenir. Gegis kayitlari, orijinal gegisin

kopyalarina benzemez. Gegisin kavisi, gegisler arasinda
olusabilecek hatalari gidermek icin degisir. Gerektiginde,
operator araci gogaltilan yolun disina sirerek kavisli yolu
tarlada istedigi noktada degistirebilir.
NOT: Gegis atlama, Uyarlanabilir Kavisler Modu'nda
kullanilamaz.
Muteakip yollar daha ige kivrimli veya diga kivrimli bir hal
aldikga yolun kavisi degisecektir.
Uyarlanabilir kavisli takip modu, surtctye cesitli tarla .
dizenlerinde mandel slrts ve kilavuzluk olanagi saglar.

;

©
2
o
<
=
|
4
1
{2}
S
3
o
Uyarlanabilir Kavisler Modu
zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-1/8
Kilavuzluk Modelleri ~ y
Asagida cesitli tarla duzenleri verilmigstir: ff /f
¢ Basit Kavis —
¢ S Kavis . , ' @ .
* Cerceve Tipi G E °
* Yaris Parkuru g
* Spiral <
¢ Daire 2
=}
Parkur Kaydirma iglemi C C g'
o
(23
Kavisli parkur kullanilirken yol kaydirma 6zelliginin 2
kullaniimasi 6nerilmez. Yol kaydirma kavisli takip Yollar
modunda esas GPS kaymasini telafi etmez.
A—Basit Kavis D—S Kavis
B—Cergeve Tipi E—Yans Parkuru
C—Spiral F—Daire
Devami arka sayfada zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-2/8
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Yeni Bir Uyarlanabilir Kavisli Parkur Olusturma

NOT: Uyarlanabilir kavisli parkur ¢alismasi igin
midigteri, ciftlik ve tarla ayarlarinin yapiimasi
gerekmez ancak bir adet genel uyarlanabilir
kavisli parkur kaydedilebilir.

1. Mend'yu segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-3/8

2. GreenStar (GS3) segenegini belirleyin

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

GreenStar

zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-4/8

3. Kilavuzluk'u segin.

PC590571 —UN—17AUG23

Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-5/8

4. Takip Modu’'ndan Uyarlanabilir Kavisler'i segin.

Kilavuz Hatti Adindan uyarlanabilir kavislerin adini
secin. Ad yoksa yeni kilavuz hattini segerek yeni bir
tane olusturun.

6. Parkurun baslangi¢ noktasi i¢in araci tarlada istenen
konuma surun.

7. Kaydi baslatin. Kaydet'i segin.

NOT: Yineleme modu devredeyken uyarlanabilir kavis
kaydi devre disi kalir. Yeni yollar kaydederken
(vani ekim yaparken) yineleme modunun igareti
kaldiriimalidir (Kapali). Mevcut yollarda kilavuzluk

Devami arka sayfada

PC590566 —UN—17AUG23

L4

Il ;, Adaptive Curves

Takip Modu’ndan Uyarlanabilir Kavisler
yapilirken (yani ilaglama, hasat) yineleme
modu isaretlenmelidir (Agik).

Yineleme modu varsayilan olarak KAPALI'dir.

8. Kayit secildikten sonra asagidakiler tarafindan
degistirilir:
a. Duraklat

zb481t,1692100048683 -80-19SEP23-6/8

45-4

011224

PN=42




GreenStar 3 CommandCenter - Kilavuz Hatti ‘

b. Durdur

NOT: Kayit islemi yalnizca makineyi normal tarla
diizeninin diginda (yani plilverizatérii, mibzeri tekrar
doldurmak igin) siirmek gerekiyorsa veya kullanici
tarlanin sonundaki veya burunlardaki déndigleri
kaydetmek istemiyorsa devreden gikariimalidir.

9. llk gegisi siirtin. Haritada mavi bir kilavuz hatti gérinir.

NOT: Diiz stirerken kayitlh parkur ekrandaki makinenin
arkasinda gériinmeyebilir. Yol, makine
dbéniince gériinecekdir.

Gegisin sonuna erigilene ve makine dénene
kadar navigasyon hatti gériintiilenmez. Makine
déndiikten sonra sistem kilavuzluk yapacag! yolu
tespit eder. Sistem, paralel ve 1/2 ila 1-1/2 sira
araligi dahilinde bir hat kesimi belirler. Operatériin
izleyebilecegdi tahmin edilen yol gériintiilenir.
Araci istenen yol boyunca siirtin.

10. Makineyi ilk gegisin sonunda dondurdigunizde
sonraki gegis icin beyaz renkli bir navigasyon hatti
olusturulur. Navigasyon hattinin gériinmesi birkag
saniye alabilir.

11. Hedeflenen gegisin beyaz navigasyon hatti goriiniince
makinedeki surdlirme salterine (yalnizca AutoTrac
icin) bastiiniz zaman makine o gegise otomatik
olarak yonelir. Manuel kilavuzluk igin beyaz renkle

vurgulu navigasyon hattina yénlenin.
12. Tarla tamamlaninca Durdur'u (B) segin.

ONEMLI: Sonraki tarlaya girmeden énce kaydi
durdurun. Bu yapilmazsa sonraki tarlada

Devami arka sayfada

PC590589 —UN—17AUG23

Uyarlanabilir Kavisleri Ayarlama Sayfasi

A—Duraklat B—Durdur

uyarlanabilir kavis verileri kaydedilmeden
once son tarladan alinan uyarlanabilir
kavis verileri silinebilir.

NOT: Kaydedilen uyarlanabilir kavisli kilavuz hatti verileri,
secilen musteri, ¢iftlik ve tarla adina atanir. Bu veriler
kullanici tarafindan silinip bir ekrandan baska birine
aktarilana kadar ekranin dahili belleginde saklanir.

zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-7/8
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Diiz Yol Kaydetme veya Engellerin Etrafindan Dolagma

1. Kaydi baslatin.

2. Aracin yol kaydini gegici olarak durdurmak igin Kaydi
Duraklat'i segin.

3. Uyarlanabilir kavisi kaydetmeye devam etmek icin e
Kayit'l segin. 3
Kaydin DURAKLATILDIGI ve kaydin DURAKLATMADAN E
CIKARTILDIGI noktalar arasindaki mesafe duz bir gizgiyle 7
gosterilir. Bu Ozellik, uzun diz kesimli yollarda veya §
engellerin etrafinda dolasildiginda yararli olur. 1%
NOT: Olusturulabilecek en uzun képrii kesimi
(DURAKLATILDI ve DURAKLATMADAN
CIKARTILDI noktalari arasinda olusturulan hat
kesimi) 0,8 km'dir (0,5 mil) (2640 ft). Daha
bliyiik mesafe icin hat kesimi baglanmayarak
yolda bir bosluk olugturacaktir.
A—Kayit DURAKLATILDI D—Kayit DURAKLATMADAN g
B—Iiki noktayi baglamak igin CIKARTILDI 2
koprii kesimi olusturulur E—A ve D noktalari arasinda 8
C—Duraklatma sirasinda diiz ¢izgi olarak kaydedilen Z'
traktor yolu kaydedilmedi parkur :|>
zb48j1t,1692100048683 -80-19SEP23-8/8
45-6 011224
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AB Kavisleri
Calisma Prensibi

AB kavisleri modu, sirucuye tarlanin iki ucundan birinde
kavisli paralel gegis slirmesine olanak saglar. Direksiyon
hatalarinin tim tarlaya yayilmasini énlemek igin kilavuzluk
hatlari her iki ydnde kilavuz hattina paralel olur ve ilk
kilavuz hatti temel alinarak olusturulur.

Kilavuz Hatti 0, tarlada sonraki kavisli gegigler icin
referans alinan kilavuz hattidir. AB kavisi (Kilavuz Hatt
0) olusturulunca 4 kilavuz hatti olugur. Makine ekranda
goruntilenen son gegisi surdikge sistem ek gegisler
uretmeye devam eder.

NOT: Gegis atlama, AB kavisleri modunda kullanilabilir.

AB Kavisli Parkur Bilgilerinin Olugturulmasi - Kilavuz
Hatti 0 kaydindan sonra sistem ilk gegisleri veya ek
gecisleri Urettikge perspektif gérinimde "AB Kavisi
Olusturuluyor" yazisi goruntulenir. Bu esnada, higbir
parkuru izleyemezsiniz.

AB Kavisi Olusturma Sinirlari — Kilavuzlukta kullanilan
AB kavisinin gegerli olmasi icin kaydedilen ilk AB kavisinin
uzunlugu en az 10 ft. olmalidir. Arag, kavisli parkurlar
olusturmaya baslamak igin Parkur 0'in sistemde kayith
oldugu konumun 400 metre (0.25 mil) dahilinde olmalidir.
Arag bu sinirnin diginda ise, ekranda goruntilenecek

bir parkurun olusturulmasi birka¢ dakika surebilir. Bu
sure zarfinda ekranda "AB Kavisi Olugturuluyor" yazisi
goruntdlenir.

Tarlada birden fazla AB Kavisi - Bir tarlada birden fazla
AB kavisli parkuru bulunabilir. Tarla i¢in her bir AB kavisi
kaydedilmeli ve benzersiz bicimde adlandiriimalidir.

PC9028 —UN—16APR06
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AB Kavisleri Modu

Kilavuz Hatti Numaralandirma - Gegis atlamalarina izin
vermek ve gegisleri bulmaya yardimci olmak igin kilavuz
hatlari numaralandirilir. Yon etiketi (K, G, D veya B)
kavisin ilk ve son noktalari arasinda belirlenen yéne goére
tanimlanir.

Muteakip yollar daha ige kivrimli veya disa kivrimli bir hal
aldik¢a yolun kavisi degisecektir.

Yeni Bir AB Kavisli Parkuru Olusturma

Tarlada sonraki kavisli gegisler igin referans alinacak ilk
AB kavisini (Kilavuz Hatti 0) ayarlamak icin asagidaki
proseduiru kullanin.

NOT: Her tarla igin birden fazla AB kavisi kaydedilebilir.
S6z konusu kavislere ayri ayri adlandiriimalari
ve kaydedilmeleri gerekir.

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-1/7

1. Mend'yl segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb481t,1692100403680 -80-17SEP23-2/7

2. GreenStar'l (GS3) segin.

Devami arka sayfada

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-3/7
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3. Kilavuzluk'u segin.

PC590571 —UN—17AUG23

4
gl
suidanc
Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-4/7

4. Takip Modu’ndan AB Kavisler'ini segin.

Kilavuz Hatti Adi'ndan AB kavislerinin adini segin.
Ad yoksa yeni kilavuz hattini segerek yeni bir tane
olusturun.

6. Parkurun baslangi¢ noktasi igin araci tarlada istenen
konuma surin.

7. Kayd baglatin. Kaydet'i secin.

. Kayit secildikten sonra asagidakiler tarafindan
degistirilir:

PC590565 —UN—17AUG23

:)‘;)‘U AB Curves a

Takip Modu’'ndan AB Kavisleri

a. Duraklat

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-5/7

b. Durdur
9. Ik gegisi siirtin. Haritada mavi bir kilavuz hatti gérinir.

NOT: Diiz stirerken kayitl parkur ekrandaki makinenin
arkasinda gériinmeyebilir. Yol, makine
dbéniince gériinecekir.

10. Gegisin sonunda Durdur'a (B) bastiginiz zaman
kilavuz hatti bellege kaydedilir.

NOT: Kayit esnasinda GPS sinyali kaybolursa, kayit
durur ve bu noktaya kaydedilmis olan AB kavisi
kaydedilir. AB kavisi siirtictiniin istedigi sey degilse
Kilavuz Hattini Ayarla sayfasindaki Kilavuz Hattini
Sil diigmesi kullanilarak silinebilir.

A—Duraklat B—Durdur

%

Cancal

@ air

St

PC590590 —UN—17AUG23

Devami arka sayfada

AB Kavisi Sayfasini Ayarla

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-6/7
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Diiz Yol Kaydetme veya Engellerin Etrafindan Dolagma
1. AB kavisleri kaydini baslatin.

2. Aracin yol kaydini gegici olarak durdurmak igin Kaydi
Duraklat' segin.

3. AB kavisini kaydetmeye devam etmek igin AB kavisleri
kaydi'ni segin.

Kaydin duraklatildigi ve kaydin duraklatmadan gikartildigi
noktalar arasindaki mesafe diz bir gizgiyle gosterilir. Bu
6zellik, uzun diz kesimli yollarda veya engellerin etrafinda
dolasildiginda yararli olur.

NOT: Olusturulabilecek en uzun kdprii kesimi (duraklatilan
ve duraklatiimayan noktalar arasinda olusturulan
¢izgi kesimi) 0,8 km'lik (0,5 mil) (2640 ft) bir
mesafedir. Daha bliylik mesafe igin hat kesimi
baglanmayarak yolda bir bosluk olusturacaktir.

A—Engelden 6nce duraklatin C—Parkur 0'dan Olusturulan
B—Engelden sonra devam Parkurlar
ettirin

v

PC9030C —UN—270CT06

Engellerin Etrafinda Dolagma

zb48j1t,1692100403680 -80-17SEP23-7/7

Yuvarlak Hat
Calisma Prensibi

Yuvarlak hat, surticinin merkez pivot sulama sistemli
tarlada esmerkezli daireler siirmesine yardimci olur.
Sirdculer gesitli yontemler kullanarak bir baglangi¢ dairesi
olusturabilir. llk daire tanimlaninca tarlada sonraki tim
daireler olusturulur.

Yuvarlak hat modu, manuel kilavuzluk i¢in kullanilabilir
ancak yuvarlak hat modunda AutoTrac kullanilabilmesi
icin hem AutoTrac hem de Pivot Pro'nun etkinlestiriimesi
gerekir. Pivot Pro aktivasyonu yalnizca Kuzey Amerika'da
yapilabilir.

Daire merkezi enlem ve boylam koordinatlari bir tarla
adina kaydedilir ve bu adla iligkilendirilir. Daire merkezi
tanimlandiginda tarla segilmezse genel daire merkezleri
kaydedilir. Daire merkezleri daha sonra kullanilirken geri
cagrilabilir.

Yeni Bir Yuvarlak Hat Olusturma

1. Mend'yl segin.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-1/6

2. GreenStar (GS3) segenegini belirleyin.

PC582159 —UN—01AUG23

Devami arka sayfada

GSEE

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-2/6

45-9

011224
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GreenStar 3 CommandCenter - Kilavuz Hatti

3. Kilavuzluk'u segin.

PC590571 —UN—17AUG23

4
gl
suidanc
Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-3/6

Takip Modu’ndan Yuvarlak Hat'i segin.

Kilavuz Hatti Adr'ndan yuvarlak hat adini segin.
Ad yoksa yeni kilavuz hattini segerek yeni bir tane
olusturun.

Parkurun baslangi¢ noktasi igin araci tarlada istenen
konuma surin.

Siiriis Dairesi Yontemi

Siirlig Daireleri - Istenen dairenin en az yiizde 10'unun
surtlmesi yoluyla bir yuvarlak hat olusturur. Daire

PC590567 —UN—17AUG23

@Circle Track

Takip Modu’'ndan Yuvarlak Hat

hLd

merkezinin en dogru sekilde hesaplanabilmesi ve
kilavuz hattinin dogrulugunun artirilabilmesi igin dairenin
tamaminin surdlmesi gerekir.

1. Dairesel gegisle slrus icin araci tarlada istenen
konuma surin.

zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-4/6

2. Yuvarlak hatla suris igin kaydi (A) segin.

3. Daire kaydini durdur'u segin. Yuvarlak hatlar,
ayarlarda tanimlanan sira araligiyla birlikte otomatik
olarak olusturulur.

NOT: Merkez noktay! hesaplamak igin dairenin
yeterli kismi sdriiliince Daire kaydini durdur
segenegi gordndir.

A—Kayit B—Enl./Boyl.

Devami arka sayfada

%

Cancel
0 ahz
e

PC590591 —UN—17AUG23

Yuvarlak Hat Ayarlama Sayfasi

zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-5/6

45-10

011224
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GreenStar 3 CommandCenter - Kilavuz Hatti

Enl./Boyl. Yontemi e e
1. Enl./Boyl. (B) kilavuz hattini segin.
. Latitude
2. lIstediginiz enlem ve boylam degerlerini ondalik derece ®
cinsinden girin. Giris ekrani ilk goérintilendiginde
tarlayla iligkili nceki enlem ve boylam degerleri )
gosterilir. Longitude
3. Kabul Et'i (C) secgerek degerleri kaydedin. Yuvarlak

hatlar, Ayarlar’da tanimlanan sira araligiyla birlikte
otomatik olarak olusturulur.

NOT: Aracin merkezi eksen kulesinin yériingesi ile ayni
hizaya gelmesi veya arag ile ayni hizada bulunan
parkurlar elde etmek igin merkezi parkur kaydirma

[se]
6zelliginin kullaniimasi gerekebilir. 0
S
A—Enlem C—Kabul 2
B—Boylam | D|
<
7 ©f :
Cancel Accept 3
e
Orta Nokta
zb48j1t,1692100524545 -80-17SEP23-6/6
PC582158 —UN—01AUG23
Sira Bulucu

1. Mend'yu segin. [

[

[—— |

=

Menii

zb48j1t,1692279954088 -80-17SEP23-1/3

PC582159 —UN—01AUG23

2. GreenStar (GS3) segenegini belirleyin.

GSS R

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692279954088 -80-17SEP23-2/3

KllaVUZIUk'U Segin. PC590571 —UN—17AUG23

Takip Modu’ndan Sira Bulucu'yu segin.

Gorinum’e gidin. !
Kilavuzluk Sistemi

o ok w

Sirayi Ayarla'yi segin.

zb48j1t,1692279954088 -80-17SEP23-3/3

45-11 s



4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

PC28961 —UN—24APR23

Diiz Kilavuz Hatti

1. Mend'yu segin.

Menii

zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-1/9

2. AutoTrac Kilavuzluk Sistemini Segin. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-2/9

3. Kilavuz Hatti Ayarla’yi segin. PC590575 —UN—17AUG23
Set Track

Kilavuz Hatti Ayarla

zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-3/9

4. Mevcut kilavuz hatti yoksa Yeni Kilavuz Hatti'ni segin. ~ PC990576 —UN—17AUG23

New Track

Yeni Kilavuz Hatti

zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-4/9

5. Dz Kilavuz Hattr'ni (A) segin. Kullanilabilir Select Guidance Method (?)
segeneklerden herhangi bir ydntem segin. &)
| Straight Track PiTE
A—Diiz Kilavuz Hatti F—Enl./Boyl + Yon Metodu
B—A + B Metodu G—Erigim: A+B | curve Track L
C—A + Rota Metodu H—Erigim: A+ Rota | - A8 Metyed “A ;2:::;"3 ,:::::d §
D—Auto B Metodu I— Erigim: Enl./Boyl. + Yon I 2
E—Enl./Boyl. Metodu | Circle Track . —F) .—(H} N
: | N h R
| I (I T
| Boundary Track . = 4 b )
| Lat/Lon + Access: Access: Access: %
Heading A+B A+ Heading  Lat/Lon+ 8
Diiz Kilavuz Hatti Segenekleri
Devami arka sayfada zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-5/9
50-1 011224
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4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

6. Kilavuz Hatti Adini segin. PCS90577 —UN—17AUG23

Track Name

Track )]

Parkur Adi
zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-6/9
7 Tarla Segin PC590578 —UN—17AUG23
. o : - Field
8. OK segin. Makineyi tarlada istenen konuma surin.
South 40 }
Tarla

zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-7/9

9. Ayl Ayarla segenegini belirleyin. PC590579 —UN—17AUG23
{ Set A
A'yi Ayarla
zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-8/9
10. B'yi Ayarla segenegini belirleyin. PC590580 —UN—17AUGZ3
B'yi Ayarla
zb48j1t,1692106465016 -80-17SEP23-9/9
= = PC28961 —UN—24APR23
Kavisli Kilavuz Hatt

1. Mend'yl segin.

Menii

zb48j1t,1692108125002 -80-17SEP23-1/6

2. AutoTrac Kilavuzluk Sistemini Segin. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac Kilavuzluk Sistemi

Devami arka sayfada zb48j1t,1692108125002 -80-17SEP23-2/6

50-2 011224
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4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

3. Kilavuz Hatti Ayarla’yi segin.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Kilavuz Hatti Ayarla

zb48j1t,1692108125002 -80-17SEP23-3/6

4. Mevcut kilavuz hatti yoksa Yeni Kilavuz Hatti'ni segin.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Yeni Kilavuz Hatti

zb48j1t,1692108125002 -80-17SEP23-4/6

5. Kavisli Kilavuz Hatti (A) 6§esini secin. Kullanilabilir
segeneklerden herhangi bir ydntem segin.

6. Makineyi tarlada istenen konuma surin.

A—Kavisli Kilavuz Hatti C—AB Kavisi

B—Uyarlanabilir Kavis

Select Guidance Method ®

Straight Track >
Curve Track Adaptive
/ Curve
Circle Track -
Boundary Track -
B ]

Kavisli Kilavuz Hatti Secenekleri

AB Curve

PC28846 —UN—22AUG23

zb481t,1692108125002 -80-17SEP23-5/6

Kaydi baslatmak icin Kaydet'i (A) segin.
Kaydi sonlandirmak igin Oturumu Sonlandir (C)
Odesini segin.

9. Oturumu kaydetmek icin Tamam’i veya kavis kayd!
oturumuna donmek icin Iptal’i segin.

NOT: Sonlandirildiktan sonra, kilavuz hatti diizenlemesi
yapilarak ek kavis kesimleri oturuma eklenebilir.

A—Kayit
B—Duraklat/Durdur

C—Oturumu Sonlandir

Record Track

Eole

J
Session

(@

Kilavuz Hattini Kaydet

PC590588 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108125002 -80-17SEP23-6/6

50-3

011224
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4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

PC28961 —UN—24APR23

Yuvarlak Hat

1. Mend'yl segin.

Menii

zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-1/7

2. AutoTrac Kilavuzluk Sistemini Segin. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac Kilavuzluk Sistemi

zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-2/7

PC590575 —UN—17AUG23

3. Kilavuz Hatti Ayarla’y segin.

Set Track

Kilavuz Hatti Ayarla

zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-3/7

4. Mevcut kilavuz hatti yoksa Yeni Kilavuz Hatti'ni segin. ~ PC990576 —UN—17AUG23

New Track

Yeni Kilavuz Hatti

zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-4/7

5. Yuvarlak Hat'i (A) secin. Kullanilabilir segeneklerden )
herhangi bir ydntem secin. Select Guidance Method @
A—Yuvarlak Hat C—Enl/Boyl Dairesi G
B—Siiriis Dairesi Straight Track > @
Curve Track * Drive Circle Lat/Lon
Circle
o
2
Circle Track 8
2
)
o
Boundary Track  » g
l g
Yuvarlak Hat Secgenekleri
Devami arka sayfada zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-5/7
50-4 011224

PN=53



4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

Siiriis Dairesi

1. Dairesel gegisle surUs igin araci tarlada istenen
konuma surun.

©

2. Yeni kilavuz hattini kaydetmek igin Baslat (A) 6gesini

segin. §
3. lIstenen dairesel gegisle siiriis yapin. s §
4. Kaydi durdurmak icin Bitti (B) 6gesini segin. %l
~
NOT: Merkez noktayi hesaplamak icin dairenin yeterli { Cancel ©'| §
kismi sdrtiliince Bitti segenegi gérdindir. J 8
A—Baslat C—iptal Yuvarlak Hat Sdriisi
B—Bitti
zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-6/7
Enl/Boyl Dairesi Create Track | Lat/Lon Circle (i)
1. Dairesel gegigle surls igin araci tarlada istenen Sllol
konuma surun. Current Position Latitude
2. Mevcut enlem ve boylam dogruysa Mevcut Degeri 4159565827  -93.60353088 ’J
Kullan (A) ('jgesini Segin_ Latitude Longitude
o Longitude
Enlem (B) ve Boylam (C) segimini yapin. I Use cw‘m@ [ © -'-""]J g
e . . . - . ~ S o
Kaydet (D) 6gesini segin. g
Track Spacing zl
A—Mevcut Degeri Kullan C—Boylam :I’
B—Enlem D—Kaydet 30.000 ft o
2
¥ cancel J W Save @ 8
- a

Enl./Boyl. Yuvarlak Hat

zb48j1t,1692108138989 -80-17SEP23-7/7

sln r Parku ru PC28961 —UN—24APR23

1. Mend'yu segin.

Menii

zb48j1t,1692108148895 -80-17SEP23-1/5

2. AutoTrac Kilavuzluk Sistemini Segcin. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac Kilavuzluk Sistemi

Devami arka sayfada zb48j1t,1692108148895 -80-17SEP23-2/5

011224
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4. Nesil Ekran-Kilavuz Hatti

3. Kilavuz Hatti Ayarla’yi segin.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Kilavuz Hatti Ayarla

zb48j1t,1692108148895 -80-17SEP23-3/5

4. Mevcut kilavuz hatti yoksa Yeni Kilavuz Hatti'ni segin.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Yeni Kilavuz Hatti

zb48j1t,1692108148895 -80-17SEP23-4/5

5. Sinirlandinimig Alan Hatti (A) segenegini belirleyin.
Sinirlandirilmis Alan Hatlar’'ni (B) segin.

Select Guidance Method @

6. Sinirlandinimis alan hatlari kilavuz hatti olusturmak
igin alan ve sinir segin. Straight T k
>
7. Sinirlandinimis alan hatlarini ayarlamak igin Sonraki tralgut Ias
secenegini belirleyin.
A—Sinir Parkuru B—sSinirlandiriimig Alan Hatlan
Curve Track * Boundary Fill
Circle Track > .
o
2
® )
35
Boundary Track 0
Sinirlandiriimig Alan Hatti Segcenekleri
zb48j1t,1692108148895 -80-17SEP23-5/5
50-6 011224
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Diyagnostik

GreenStar 3 i¢in Diyagnostik Ekranlar

NOT: Olasi diyagnostik yanitlari kisa bir agiklamayla verilir.

GreanStar - Diagnostic Readings

OrowiTier - ORGIOEo Nainge

View RowSense

b
v

Availablae

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes

®AuloTrac License SF2
Row Offset O
@F’rlmary Steering Source GPS

Sensor Coast Mode Time 0

System Mode AutoTrac RowSense
view |RowSense @ .
w

Dt softwear e changes, read the lalest Operalor Manual prior to operation. To
obimEn @ copy, See your desler or WEll v deere.com.

e SystemMode: AuloTrac RowSense
Row Sensors Mvalable: Yo
@ RowSense Adivalion Avalable Yes
MutoTrae License:  SF2

Row Offset: 0

Remaining ) ) (i)
(sec) Primary Steering Source  GPS
Bensor Comst Mode Tinee Remaining: 0
(sec)
Q @ Left Sensor Voltage: 25 Q
1] 1]
g @ Right Sensor Voltage: 285 ?\(
%l ® Calibrate Sensor CAL %‘
: Ov :
Yol Yol
S @c:ﬂh.nﬁnn Status:  Calibrated S
0 0
(&) O
o o
GreenStar 3 CommandCenter icin Diyagnostik Okunan Degerleri GreenStar 3 Ekran igin Diyagnostik Okunan Dedgerleri

A—Goriintiile E—AutoTrac Lisansi I— Sol Sensor Voltaji

B—Sistem Modu F—Sira Kagikhigi J—Sag Sensor Voltaiji

C—Kaullanilabilir Sira Sensorleri  G—Birincil Direksiyon Kaynagi K—Sensorii Kalibre Et

D—RowSense Aktivasyonu H—Sensor Kontrolér Yard. Modu L—CAL

Yapilabilir Kalan Siiresi M—Kalibrasyon Durumu

Kullanilabilir sira sensorleri:
* A - Evet
* B - Hayir

*B - GPS
¢ C - Sira sensorleri

Sensor kontrolor yard. modu kalan suresi:

Kullanilabilir sira kilavuzlugu sistemi aktivasyonu: * GPS sinyali kayboldugunda geri sayim zamanlayicisi,

* A - Evet (AutoTrac RowSense GS3 aktivasyonu varsa)

saniye cinsinden gorintilenir.

* C - Hayir (AutoTrac RowSense GS3 aktivasyonu yoksa) Sol Sensor Voltaji

AutoTrac lisansi:
* A - Evet (SF1)
* B - Evet (SF2)
* C - Hayir

Sira kagikhig:

® SensOr durus voltaji 2,5 volt'tan daha kiiguk olmalidir.
Sag Sensor Voltaji
* SensoOr durus voltaji 2,5 volt'tan daha biyulk olmahdir.

Sensorl Kalibre Et

* Gegerli sira kacgikligi degeri, mesafe (in¢) ya da (mm)

olarak olgdldr.

Birincil direksiyon kaynagi:
® A - Higbiri

Kalibrasyon Durumu

* Kalibre edilmis
* Ayarlama yaplimamig

zb48]1t,1692098536255 -80-12SEP23-1/1

011224
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Diyagnostik

4. Nesil icin Diyagnostik Ekrani

AutoTrac Durumu: AutoTrac Durumu, AutoTrac pasta
grafigini ve AutoTrac ACIK / KAPALI anahtarini gorintiler.

NOT: AutoTrac devredeyken (4/4 durum pasta grafigi)
ve hatta iz stiriiyorken Iz Stirme Performansi
ve Kosullarn siirekli olarak hesaplanir. AutoTrac
3/4 veya 2/4 durum pasta grafigine distiigiinde
degerler glincellenmez ve 1/4 durum pasta
grafigi degerler "---" olarak degisir.

iz Siirme Performansi (A)

NOT: Asagidaki degerlerden her biri 95. ylizdelik degeri
olarak gértintiilenir. Bu, gegen stirenin %95'inde
performansin, gérintiilen degere egit veya daha
yliksek oldugu anlamina gelir.

%95 Yanal Hata - En yakin parkurdan makineye olan
mesafe. Makine, iki parkur arasi mesafenin yarisina
gelinceye kadar hata artar, ardindan makine sonraki
parkura yaklasirken hata duser. lyi kosullarda, bu degerler
asagidaki degerlere esit veya asagidaki degerlerden daha
disuk olmahdir:

4,8-12,9 km/sa (3-8 mil/sa)

B_ AuteTrac Health o

AutaTrac S1aluE

w

Enabled

o -

Last Exit Code

Tracking Performance @

Canditians

Reugh

95% Off-Track Error
95% Heading Error

95% ¥aw Rate

Wheel Slip

surface Roughness Smoath

GPS Health
N Accuracy I %
rp)
&

signal Serengrth

AutaTrac System @

MutaTrac Resuma Switch

MutaTrac Mada AT 1.0

4. Nesil icin Diyagnostik Ekrani

C—GPS Durumu
D—AutoTrac Sistemi

A—iz Siirme Performansi
B—Kosullar

12,9-19,3 km/sa (8-12 mil/sa) 19,3-24,1 km/sa (12-15 mil/sa)

Yanal Hata (tim kilavuz hatti
tarleri)

4 cm (1,6 ing)

8 cm (3,2 ing) 12 cm (4,7 ing)

%95 Siiriis Yonu Hatasi - Mevcut parkur ile makine
surls yonl arasindaki iligki. lyi kosullarda, bu degerler

asagidaki degerlere esit veya asagidaki degerlerden daha
disuk olmahdir:

4,8-12,9 km/sa (3-8 mil/sa)

12,9-19,3 km/sa (8-12 mil/sa) 19,3-24,1 km/sa (12-15 mil/sa)

Diz Kilavuz Hatti 0,8°

1° 1,2°

Kavis/Yuvarlak Hat (Bu deger, 1,6°
kavisin keskinligine baglidir. Daha
keskin kavisler daha yiksek

degerlere sahiptir.)

3,0° 3,6°

%95 Sapma Orani - iz siirme performansini etkileyen,
makine donus orani. lyi kosullarda, bu degerler asagidaki

degerlere esit veya asagidaki degerlerden daha dusik
olmalidir:

4,8-12,9 km/sa (3-8 mil/sa)

12,9-19,3 km/sa (8-12 mil/sa) 19,3-24,1 km/sa (12-15 mil/sa)

Diz Kilavuz Hatti 1°

1,5° 1,8°

Kavis/Yuvarlak Hat (Bu deger, 2°
kavisin keskinligine baglidir. Daha
keskin kavisler daha yuksek
degerlere sahiptir.)

4,5° 5,4°

Kosullar (B)

NOT: Optimum aralidin disinda olan degerlerde, sari LED
durum géstergesi yanar. Optimum aralikta olan
degerlerde, yesil LED durum géstergesi yanar.

Yizey Piiriuzliiligiu - Makinenin ¢alistigi yizeyin 6lgimu.
StarFire Alicidan alinan arazi ylzeyi, yuvarlanma ve

hiz girigleri kullanilarak hesaplanir. Yizey purtzlGlagi
gostergesi ideal aralik disindayken sari, ideal araliktayken
yesildir.

Tekerlek Kaymasi - Tekerlek kaymasi ylzdesi,
makineden alinan tekerlek hizi okunan degerinin GPS
hiziyla kargilastiriimasiyla hesaplanir. %6'dan yiiksek
bir deger, tekerlek kaymasinin AutoTrac performansini
olumsuz etkiliyor olabilecegini belirtir.

GPS Durumu (C)

Dogruluk - Alicinin yiizde olarak goriintiilenen konum
dogrulugu. Belirtilen dogrulugu ve tekrarlanabilirligi elde
etmek icin, %100 dogruluk gerekir.

PC590594 —UN—17AUG23

Devami arka sayfada

zb48j1t,1692676792441 -80-23AUG23-1/2

55-2

011224
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Diyagnostik

Sinyal Giicii - Alicidan alinan StarFire diizeltme sinyalinin
kalitesi.

AutoTrac Sistemi (D)

AutoTrac Modu - Makinede kurulu AutoTrac kumanda
birimi tGrdnd belirtir.

Kumanda Birimi AutoTrac Modu
AT2 (7R S.N. 110101-, 8R S.N. 160001-, 8RT S.N. 923001—, 8RX S. | AT 2.0
N. 801001-)
AT1 (entegre veya fabrikada takilmig AutoTrac kumanda birimi) AT 1.0
AutoTrac Controller 300 ATC 300
AutoTrac Controller Raven ATC Raven
AutoTrac Controller Reichhardt ATC Reichhardt
AutoTrac Controller Deere ATC Deere
AutoTrac Evrensel 300 ATC 300
AutoTrac Evrensel 200 ATC 200
AutoTrac Evrensel 100 ATC 100
AutoTrac Siirdiirme Salteri - AutoTrac sirdirme
salterine basildiginda ACIK, slrdirme salteri serbest
birakildiginda KAPALI olarak goéruntulenir.
zb48j1t,1692676792441 -80-23AUG23-2/2
55-3 011224
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Sira Sensorlerini Temizleme

Sira Sensorlerini Temizleme

ADiKKAT: Motoru DURDURUN, park frenini ¢ekin
ve kontak anahtarini ¢ikarin.

Bashgi kaldirin ve glvenlik durdurucusunu (A), hidrolik
silindirin gubugunun Utzerine indirin.

Sira Sensorleri, temizligin gerekip gerekmedigini gérmek
icin her guin kontrol edilmelidir. Sensorlerde malzeme
birikmisse bu, serbestce hareket etmeyi onler ve
performansi etkiler. Sira sensorlerini temizlemek igin
sensorlerdeki ve gevresindeki birikintileri temizleyin.
Sensdrlerin engelleme olmadan serbestce hareket
ettiginden emin olun.

Sensor burglari ve millerini asiri asinmaya kars! yillik
olarak kontrol edin. Gerekiyorsa, yenisiyle degistirin.

A—Emniyet Durdurucusu

>,

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -80-11NOV08-1/1

60-1

011224
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Sira Sensérlerini Temizleme
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Yararlanabileceginiz John Deere Servis Literatliri

Teknik Bilgiler

Teknik bilgiler, John Deere'den satin alinabilir. Yayinlar,
basili ya da CD-ROM bigiminde sunulmaktadir.

Siparislerinizi, asagidaki yontemlerden birini kullanarak
verebilirsiniz:

¢ John Deere Teknik Bilgi Magazasi: www.John-
Deere.com/TechinfoStore

* Tel: 1-800-522-7448

¢ John Deere bayinize danisin

Sunulan bilgiler sunlari icermektedir:

PARCA KATALOGLARI; dogru pargalari tanimaniza
yardimci olmak amaciyla, makineniz i¢in sunulan servis
parcalarini aginim goérunus cizimleri ile birlikte listelenmis
olarak sunar. Ayrica, parcalarina ayirma ve birlestirme
islemleri icin de kullanighdir.

TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -80-07DEC16-1/4

KULLANICI EL KITAPLARI; guvenlik, isletim, bakim ve
servis bilgileri sunar.
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TEKNIK EL KITAPLARI, makineniz icin gegerli servis
bilgilerini ana hatlariyla aktarir. Teknik 6zellikler, resimli
birlestirme ve pargalarina ayirma islemleri, hidrolik yag
akis diyagramlari ve kablo tesisati diyagramlari da
icerigine dahildir. Bazi drlnler, onarim ve diyagnostik
bilgilerini igeren ayri el kitaplarina sahiptir. Ornegin
motorlar gibi bazi bilesenler, ayri bilesen teknik el kitaplari
aracihgiyla sunulmaktadir.

Devami arka sayfada

TS224 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -80-07DEC16-3/4

SERVLIT-1

011224

PN=63



Yararlanabileceginiz John Deere Servis Literattirii

OGRETIM PROGRAMI, iireticiden bagimsiz olarak

ayrintili temel bilgiler sunan kapsamli bes kitap serisi igerir:

* Tarima Girig serisi, ¢iftcilik ve hayvancilik sektériinde
teknoloji kullanimina iligkin bilgiler sunar.

* Ciftlik isletmeciligi Yonetimi serisi, "gercek diinyada"
karsilagilan sorunlari inceler ve pazarlama, finansman,
ekipman sec¢imi ve uyumluluk alanlarinda pratik
¢ozimler Onerir.

* Servis Temelleri el kitaplari, arazi ekipmanlarinin
onariminin ve bakiminin yapilacagini gosterir.

* Makine Isletiminin Temelleri el kitaplari, makine
kapasitelerini ve ayarlamalarini, makine performansinin
nasil iyilestirilecegini, gereksiz tarla calismalarinin nasil
ortadan kaldirilacagini agiklar.

* Kompakt Ekipmanlarin Temelleri el kitaplari, 40 PTO
beygir glicline kadar olan ekipmanlarin servisine ve
bakimina iliskin yonergeler igerir.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS
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John Deere Servisi igsinizde Devamlilik Saglar

John Deere Hizmetinizde
MUSTERI MEMNUNIYETI, John Deere igin énemlidir.

Yetkili servislerimiz, size gerekli par¢a ve hizmeti hizli ve
verimli bir bicimde sunmak igin gaba gosterir:

- Donaniminiza destek igin bakim ve servis pargalari.

- Donaniminizin bakimi igin egitimli bakim teknisyenleri
ve gerekli ariza tani ve onarim araglart.

MUSTER! MEMNUNIYETI SORUNLARININ COZUM
MERKEZI

John Deere yetkili servisiniz, donaniminizi desteklemek
ve karsilasabileceginiz herhangi bir sorunu ¢ézmek igin
kendisini adamistir.

1. Yetkili servisinizle irtibata gectiginizde, asagidaki
bilgileri hazir bulundurun:

- Makine modeli ve Urln tanitici numara
- Satin alma tarihi

- Sorunun dogasi

2. Yetkili servisi yoneticisine sorunu agiklayin.

3. Cozumleyemiyor ise, yetkili servis yoneticisine sorunu
aciklayin ve yardim isteyin.

4. Eger yetkili servisiniz sorunu gézemiyorsa, yardim

TS201 —UN—15APR13

almasi igin ona John Deere ile irtibata gegmesini séyleyin.
Veya Tarimsal Mugteri Destek Merkezi'ne 1-866-99DEERE

(866-993-3373) basvurun veya su adrese e-posta yazin:
www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -80-02APR02-1/1
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John Deere Servisi isinizde Devamlilik Saglar
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