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המדקה

ות הד כרש תש ומ רצ ותמ תרצ JohnDeere .

ארק תא רפס הלעפהה יב וס ויד ,ת ידכ ומלל ד יכ דצ יעפהל ל תא ומה רצ
ו לפטל וב .הכלהכ יא ויצ ת והל ואר ת ולע ל ורגל זנם יק ם ילכל בכרה וא
יצפ וע .ת ינ ןת ישהל ג תא רפס והלעפהה תא יטלש יטב וח ת ומל רצ ג ם
ופשב ת ורחא .ת ) זהל נמ ,ה רקב רתאב https://techpubs.deere.

com /.(

רפס זהלעפה ה וה א קלח ומהמ ורצ םא וה נא ,רכמ לע רפסה יהל ראש
םע ומה .רצ

ימה וד ת רפסב ז ה ןה ימ וד ת וירטמ ות יצל ןד ג ם ימה וד ת ירמאה ויאק .ת
וךאשמתשה קר יפלחב ום ישק יח ם יאתמ ימ .ם יגרב ם יירטמ ום וב יגר וצ ל
ייחמ יב ם יש ומ ש וחתפמב ת יגרב ם ינוש .ם

ידדצה ים ןימ ו לאמש נ ועבק ןוויכלםאתהב נה יס הע לש נוכמה ה וא ילכה
ידק .המ

דעת תא ירפסמ יז יוה ומה רצ ) P.I.N. ( רפסב .הלעפהה ר וש ם יודמב ק
לכתא ורפסה ת ידכ ייסל ע יאב ות ר וכמה נ ה הרקמב לש נג .הב וסה ןכ
ז וק ק ירפסמל ם הלא רשאכ התא ןיינועמ זהל ןימ יקלח יח ול .ף יית ק

וע קת לש ירפסמ יזה יוה וקמב ם וטב ח אלש לע נוכמה ה וא קחרה
ומהמ .רצ

וירחאה ת וסמ קלחכתקפ ינכתמ ת ימתה הכ וקלב וח ת לש תרבח John
Deere יעפמה יל ום זחתמ יק ם תא ויצה ד כלםאתהב ות ב רפסב הלעפה

ז .ה יה ףק וירחאה ת ומ רבס ועתב תד וירחאה ת וא הת יק לב ת וסהמ .ןכ

וירחאה ת ינעמ הק ךל יב ןוחט ךכב תרבחש JohnDeere הבגת תא
ומ ירצ ה םא ומ יפ יע ם גפ ימ ם תרגסמב וקת תפ וירחאה .ת נב יס וב ת
יוסמ ומ ,ת JohnDeere תקפסמ יש ופ יר ם ,הדשב יתעל ם ורק וב אללת
ולע ת וקלל ,ח ג ם םא וקת תפ וירחאה ת לע ומה רצ גפ .ה נםא השע
יש ומ הערלש ויצב ד וא ובש ועצ וב ייוניש ם רבעמ יטרפמל ם וקמה ייר ם
לש יה ,ןרצ וירחאה ת ית ללש ו ושקב ת ל יש ופ יר ם ייהדשב .וחד

םא ניא ך ילעבה ם וקמה ייר ם לש ומ רצ ז ,ה ילע ך ונפל ת וסל ןכ John
Deere ו וודל ח ול לע רפסמה יסה וד יר לש נוכמ .וזה ךכ ות לכ ייסל ע -ל

JohnDeere וודל ח ךל לע יח וד יש ם ומב .רצ

רפסמ יס וד :יר

ZB48J1T,1692254533140-33-17AUG23-1/1

יס ינמ ם יירחסמ ם
יס ינמ ם יירחסמ ם

AMS™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
Android™ יס ןמ ירחסמ לש Google,Inc .

Apple יס ןמ ירחסמ לש . Apple,Inc .
AutoTrac™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
Bluetooth® יס ןמ ירחסמ לש BluetoothSIG

CommandCenter™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
GreenStar™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

™iGrade יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
™iTEC יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

™JDLink יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
יג הש וחרמ ק גצל JohnDeere™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

Microsoft® יס ןמ ירחסמ לש MicrosoftCorporation "הראב וב ונידמב ת ורחא ת
RowSense™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

ServiceADVISOR™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
StarFire™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

StellarSupport™ יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany
SurfaceWaterPro יס ןמ ירחסמ לש DeereandCompany

Windows® יס ןמ ירחסמ לש MicrosoftCorporation "הראב וב ונידמב ת ורחא ת
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יז יוה ימ עד ונב יאש יטב וח ת

ז וה למס זא תרה יטב וח .ת רשאכ הארת למס ז ה והב ואר ת ,הלעפהה
יש ם בל ייקש תמ נכס ת יצפ .הע

לעפ םאתהב והל ואר ת יטבה וח ת ומה וצלמ ות ונל ילה הלעפהה
יטבה וח ית .ת

DX,ALERT-33-03OCT22-1/1
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נבה ת נומ יח זאה הרה

DANGER ) נכס ;)ה נומה ח DANGER ןייצמ יבצמ ם וסמ ינכ ם ,רשא
םא נאל נמ יע ם ,םהמ י ומרג וומל ת וא יצפ הע ומח .הר

WARNING ) זא ;)הרה נומה ח WARNING ןייצמ יבצמ ם וסמ ינכ ם
,רשא םא נאל נמ יע ם ,םהמ ולע יל ם ורגל ם וומל ת וא יצפ הע ומח .הר

CAUTION ז( יה ור ;)ת נומה ח CAUTION ןייצמ יבצמ ם וסמ ינכ ם
,רשא םא נאל נמ יע ם ,םהמ ולע יל ם ורגל ם יצפל וע ת ולק ת וא וניב וינ .ת

CAUTION י וכ ל ל גשמש ם דגנהערתהכ ועפ ול ת אל יטב וח וית ת
ושקה ור ת ירקמל ם ולעה יל ם ורגל ם יצפ וע .ת

נומ יח יטבה וח -ת DANGER ) נכס ,)ה WARNING ) זא ,)הרה וא
CAUTION ז( יה ור )ת - יוולנ ם ל יטלש יטבה וח .ת "טלשה נכס "ה זמ הה

תא יבצמה ם ומחה יר ם ויב .רת יטלש יטבה וח "ת נכס "ה וא " זא "הרה

וממ ימק ם יל ד יס וכ ינ ם יצפס ייפ .ם יעצמא ז יה ור ת ייללכ ם ופמ יטר ם
יטלשב יטבה וח ז"ת יה ור ."ת ז"טלשה יה ור "ת נפמ ה תא ושת תמ גבלה ם
יעצמאל יטב וח ת רפסבש הלעפהה זה .ה
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ויצ ת והל ואר ת יטבה וח ת

ארק ושתב בלתמ לכתא וה ואר ת יטבה וח ת ולכה ול רפסבת זהלעפה ,ה
ו ג ם תא יטלש יטבה וח ת נוכמבש .ה ומש ר לע יטלש יטבה וח ת בצמב
וט .ב ףלחה יטלש יטב וח ת ירסח ם וא וגפ ימ .ם ו אד לעש יכר יב ויצה ד
דחה יש ום לע יקלח יח ול ויף וקבד יטלש יטבה וח ת יאתמה ימ .ם יטלש
יטב וח ת ולח ייפ ינם ןת ישהל ג לצא וס ןכ JohnDeere .

יי ןכת יש ש ימ עד יטב וח ונת ףס יבגל יקלח ום יכר יב ם וקמש םר יקפסב ם
ו וניאש ומ יפ ע רפסב זהלעפה .ה

דמל יה בט תא וא ןפ ועפת ל נוכמה וה ישה ומ ש ןוכנה ורקבב .ת לא
רשפאת ףאל דחא יעפהל ל אלל נה ויח .ת

ומש ר ימת ד תא נוכמה ה בצמב ועפ הל .ןיקת ייוניש ם אל ומ ירת ם
נוכמב ה ופ ג ימ ם ועפב ל ,הת יטבב וח ת ועפתה ל ו ואב ךר ייח .ה

םא ניא ך ןיבמ קלח לכ והש רפסמ והלעפהה זהתא וק ק ,הרזעל נפ ה
וסל ןכ JohnDeere .
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יב וצ ע וזחת הק יטב וח ית ת

ינפל יחת ל ת יטה ופ ,ל ו אד התאש יכמ ר תא ילה ך יב וצ .וע ומש ר לע
יבס תב ובע נהד ייק יוה .השב

לא עצבת ועל םל ובע וד ת יס ,הכ יט ופ ל וא ווכ ןונ נוכמב כה יהש א ונתב .הע
דפקה לע ךכ יש ייד ,ם יילגר ום יקלח יב וג ד יאל ויה וזאב ר נכס ה לש
יקלח ם נומ יע .ם נ קת תא וקפסהה לעפת תא ורקבה ידכת והל יר ד .ץחל
נה ךמ תא ויצה ד לא .עקרקה הבכ תא ונמה .ע וה אצ תא .חתפמה נה ח
נוכמל ה .ררקתהל

ומת ך וצב הר וטב הח יקלחב נוכמה ה ייחמה יב ם המרה וצל ךר יב וצ ע
ובע וד ת וזחתה .הק

דפקה לכש יקלחה ם בצמב וט וב ומ ינקת ם יה .בט ןקת זנ יק ם ימ .ד ףלחה
יקלח ם וחש יק ם וא ובש יר .ם רסה ויורבטצה ת לש ירג ,ז ןמש וא וספ ל .ת

ויצב ד לעב נה הע ימצע ,ת ינפל יב וצ ע ובע וד ת כרעמב ת למשחה וא
ובע וד ת יר ות ,ך נ קת יחת הל לבכתא הקראהה לש רבצמה )-(.

ילכב יררגנם ,ם נ קת תא ומתר ת וויחה ט וטקרטהמ ר ינפל יב וצ ע יט ופ ל
יכרב יב כרעמ ת למשחה וא ובע וד ת יר ות .ך

נ יפ הל ינתעב יוק נוכמה ה וא ובע הד וגב הב ולע ורגלהל ם יצפ וע ת ושק .ת
וסבשמתשה םל וא ופטלפב המר ידכ לקהל לע יגה הש ימל וק ם .יוצרה
שמתשה וגרדמב ת ישק וח ות וטב וח ות וקעמב .ת

DX,SERV-33-28FEB17-1/1
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יט ופ ל יטב וח ית ותב ובש ות יכרב יב ם יינורטקלא ם

נ יפ הל זב ןמ נקתה ת וא יכרתרסה יב ם יינורטקלא ם ומה ינקת ם לע ויצה ד
ולע הל ורגל ם יצפל הע ומח .הר וסבשמתשה םל וא ופטלפב המר יגל הש
הלק וקמל ם .הבכרהה וגרדמבשמתשה ת ישק וח ות וטב וח ות וקעמב .ת
לא ןיקתת ו לא יסת ר תא יכרה יב ם נתב יא יטר וב ות .חרק

נקתהב ה וא יט ופ ל נחתב ת יסב ס RTK לע לדגמ וא נבמ ובגה ה ,רחא
ילכבשמתשה יט ופ ס ואמ .רש

נקתהל ה לש ות ןר טלקמ GPS לע ילכ וחמ ורב יט ופ ל ,וב שמתשה
ישב וט ת ההבגה יאתמ ומ ות ויצשבל ד נגה ה יאתמ .ם ותה ןר דבכ
ו וסמ לבר ל ונת .הע י וצש ךר ינשב נא יש ם רשאכ נ וק וד ת הבכרהה ןניא
יגנ וש ת ןוויכמ עקרקה וא ופטלפמ תמר ישה ור .ת

DX,WW,RECEIVER-33-24AUG10-1/1
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הלעפה יטב וח ית ת לש וכרעמ ת נה יח ה

לא וכרעמבשמתשת ת נה יח ה נתעב יס הע יבכב .ש (הבכ )תבשה ימת ד
תא וכרעמ ת נהה יח ינפלה יילע ה לע יבכ .ש לא נת ילדהלהס (ק יעפהל )ל
תא כרעמ ת נהה יח ה נתעב יס הע יבכב .ש

וכרעמ ת נה יח ה וימ ודע ייסלת ע יעפמל ל יבב וצ ע ובע וד ת הדשב יב יע ול ת
ויהבר .רת יעפמה ל יארחא ימת ד נל ית ב נוכמה .ה וכרעמ ת נהה יח ה אל
זמ וה ת וא וט יטמ ת כמ וש יל ם וא וכמ ונ ת ורחא ות אל נומ וע ת גנתה וש ת
.םהב

וכרעמ ת נהה יח ה וכ ולל ת לכ יי וש ם יבעמה ר תא יהה יוג וכמב נ ה
ואל וט .יטמ וכ ,לל אלל ,הלבגה AutoTrac , iTEC , וא וט ייצמ ת יינפ ה

AutoTrac , נה ייח ילכת AutoTrac ) יספ יב ,)ת AutoTracUniversal ,
רקב AutoTrac , AutoTracRowSense -ו MachineSync .

ינמל תע יצפ הע יעפמל ל ו ועל ירב וא :חר
● לא הלעת לע נוכמה וה לא דרת נממ ה נתעב יס .הע

ו● אד נוכמהש ,ה ילכה ייה וע ,יד ו כרעמ ת נהה יח ה ומ ירדג ם .הכלהכ
- םא התא -בשמתשמ iTEC , AutoTracTurnAutomation ,

וא נה ייח ת ילכ AutoTrac ) יספ יב ,)ת ו אד והש ורדג ג וב ול ת
יודמ יק .ם

- םא התא שמתשמ -ב MachineSync , ו אד נש וק תד יבה ת
יוכמ ל ת םע קחרמ יפסמ ק ןיב ונוכמה .ת

● יה ראש ינרע ו יש ם בל יבסל .הב
● תעב וצה ,ךר רזחה יל יד ך תא ילשה הט לגלגב גהה ה ידכ קחרתהל

ונכסמ ,הדשבת יהל נמ ע יגפמ הע ועב ירב וא וחר ויצב ד וא ידכ וקעל ף
כמ וש יל ם ירחא .ם
● וצע ר תא ובעה הד םא נת יא ואר ורגת יע ם ופ יעג ם יב וכ ל ךת יעפהל ל

תא נוכמה ה וא זל וה ת נא יש ם וא כמ וש יל ם נב ית ב וכמה נ .ה
● תעב יחב תר יהמ ור ת נוכמה ,ה בשחתה נתב יא ,הדשה וארב ת
ו וצתב תר נוכמה .ה

BVVMSIT,1690521594604-33-28JUL23-1/1
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יש ומ ןוכנש וגחב תר יטבה וח ת

נמ ע יצפ תע יה וצחמ ת וא וומ ת כ ות האצ וכפהתהמ .ת

נוכמה ה יוצמ תד תשקב וכפהתה (ת ROPS (. וגחבשמתשה תר
יטב וח ת תעב הלעפה םע תשק וכפהתה .ת

● זחה ק תא לה ינוש ות ושמ ך תא וגח תר יטבה וח ת ורל בח וגה .ף
● נכה ס תא לה ינוש ת זבאל .ם ו אד נש נתעמש יק .הש
● ושמ ך תא וגח תר יטבה וח ת ידכ וול אד וגחהש הר והמ תקד ואב ןפ

יטב וח .ית
● קדה תא וגח תר יטבה וח ת ואל ךר ומה יינת .ם

םא ייק ימ ם יס ינמ זנ ק לע ישק יח נקתהה ,ה זבאה ,ם וגחה הר וא
ומה ,ןחת ףלחה תא וגח תר יטבה וח ת וכ .הל

ודב ק תא וגח תר יטבה וח ות תא ישקה יח ם וחפל ת םעפ נשב .ה שפח

ישק יח ם ושמ יררח ם וא זנ ק וצרל ,הע ןוגכ יכתח ,ם ירפ ,המ יחש הק
ומ תרבג וא ירח ג ,ה ייהד ת עבצ וא ושפש יפ .ם ףלחה קר יקלחב ם
וקמ ייר ם ואמה ירש ם ל יש ומ ש נוכמב ה .ךלש נפ ה וסל ןכ JohnDeere .

DX,ROPS1-33-22AUG13-1/1
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וקחרתה ת ימ יח וד ת יצק ר

ינאל ןת ןגהל ולחל ןיט לע ורז ע יחה ות ,ך ילגה ל ,ינוזלחה לגלג נכה ייפ ם
ו ילג יל נזהה ה לשב וא ןפ ועפה הל .םהלש קחרתה יקלחמ נם יע ם ולא
כ םהש ופ ילע .ם נ קת ימת ד תא דמצמה ,ישארה הבכ תא ונמה וע וה אצ
תא חתפמה ינפל יט ופ ל וכמב נ ה וא תרסה ימסח .ם

FX,CUT-33-21DEC90-1/1
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תרהצה יאת ומ ת לש יאה וח ד יאה ור יפ
Deere&Company

Moline,IllinoisU.S.A.
םדאה ומשש ופמ טר ןלהל יהצמ ר זב תא
ומהש :רצ AutoTrac™RowSense™
אלממ תא ירדה וש ת וולרה נ ויט ות ירדה וש ת ויחה וינ ת לש ונקת ת :הלא

נקת ה רפסמ יש תט יא וש ר
נקת ת יאת ומ ת ורטקלא נגמ יט ת 2004/108/EC יא וש ר ,ימצע םאתהב נל חפס II לש נקתה ה

וםש כ ות תב םדאה יאב וח ד יאה ור יפ ומה ר הש ייל רצ תא וק ץב נהה יח ה :ינכטה
BrigitteBirk

Deere&CompanyEuropeanOffice
JohnDeereStrasse70

Mannheim,GermanyD-68163
EUConformity@JohnDeere.com

וקמ ם :הרהצהה Kaiserslautern,Germany :םש AaronSenneff
יראת ך :הרהצהה 29 ויב יל 2011 וכ :תרת EngineeringManager,JohnDeereIntelligentSolutions

Group
י יח ייתד וצ :ר JohnDeereIntelligentSolutionsGroup

ZB48J1T,1695303948124-33-21SEP23-1/2
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ZB48J1T,1695303948124-33-21SEP23-2/2
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ןצחל יח וד ש לע נוכמה י(ה ןש וי )רת
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582139—

U
N
—
28JU

L23

ןצחל יח וד ש לע נוכמה (ה דח ויש )רת

ןצחלתרדגה יח וד ש

םא נוכמ ה יוצמה תד -ב AutoTrac וחמ תרב ל וש ןחל יצק ר יוצמה ד -ב
RowSense , ינצחל הלעפהה -ו2 3 יב יד ת הרקבה -ברה ילכת ית ת

וי ולעפ וא וט יטמ ת ל יש ומ ינצחלכש נהה הכמ לש וש ןחל יצקה ור יח וד ש
AutoTrac כרעמב .וזת ונוכמב ת נשמ ת גד ם 2012 ו יא ,ךל ינ ןת

ןצחלבשמתשהל יחה וד לש יש ול ב AutoTrac ו ייח ינש וטה יר ים ובלתש
כ יהש וב ל ונ עג ומב וט ת יחה .הש ) יטרפל ונם יפס ,ם ןייע יעסב "ף תרדגה
ינכ הס וטל יר "ם קרפב " לעפה ת כרעמה .)"ת

BVVMSIT,1690524195381-33-05OCT23-1/1
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ןצחל יח וד ש



יקס הר יללכ ת

AutoTracRowSense וכ לל ת תא יכרה יב ם יאבה ם

● AutoTrac ושמ בל ומה ןקת ו ומ לעפ נוכמב ,ה םע ות נכ ת AutoTrac
RowSense ושמ גרד ת ותמה נכ תת כרעמב ת יהה יוג ) SSU (,

יר ןויש הלעפה AutoTracSF1 וא SF2 .
- ובע ר וק ייבמ ינ ם הרדסמ 50 -ו 60 , י ןיקתהלש תא ןוכדעה

ל ות נכ ה לש /רקב רעש גה .רש
- וקב ייבמ ינ ם הרדסמ S,W,T נשמ ת גד ם 2008 ו הרדסמ C

נשמ ת גד ם 2009 ייח ב ויהל ת ומ ןקת יפא ק LYNX ותה םא -ל
AutoTracRowSense .

● AutoTrac ושמ בל ומה ןקת ו ומ לעפ נוכמב ,ה םע ות נכ ת AutoTrac
RowSense ושמ גרד ת ותמה נכ תת כרעמב ת יהה יוג ) SSU (,

יר ןויש הלעפה AutoTracSF1 וא SF2 .
● ונוכמב ת נשמ ת גדה ם 2012 ו יא ךל ורד גצש GreenStar32630

וא גצ GreenStar3CommandCenter וא גצ דח ויש .רת
● ונוכמב ת נשמ ת גדה ם 2011 ו ינשמ ם ומ ומדק וית רת ורד גצש

GreenStar22600 וא גצ GreenStar32630 .
● לעפה ת AutoTracRowSense .
● GS2AutoTracRowSenseSF1 םע לעפה ת GS2AutoTrac

SF1 ודמ ר וק .םד

● GS2AutoTracRowSenseSF2 םע לעפה ת GS2AutoTrac
SF2 וא GS2AutoTracactivation ודמ ר וק .םד

● לעפה ת AutoTracRowSense ובע ר גצ ודמ ר 4.
● טלקמ StarFire םע וא ת ית ןוק SF1 , SF2 , SF3 וא RTK .
י● ןיקתהלש דמצ דחא לש ייח ינש וט יר ם לע וש ןחל ית סר ואמ .רש

AutoTracRowSense וע דב םע לכ וינבת ת בקעמה ייקה ומ .ת
AutoTrac ופ לע ת יבצמב ם יאבה :ם וקע ומ ת יטפדא ויב ,ת וקע ומ ת AB ,

ולסמ ל ילגעמ ו ולסמ ל י .רש AutoTracRowSense יה א יש ופ ר -ל
AutoTrac ושמה בל גצב ואלקח ת יודמ תק תעב יצק ר ית .סר ייח ינש

וטה יר ם ומה ינקת ם לע שאר יצק ר ית סר ואמ רש זמ יה ם תא יחלק
יתה סר ידכ תעדל יה ןכ וטה ר נ .אצמ יי וש ם נהה יח ה לש AutoTrac
ואבשמתשמ ת ייח ןש וטה יר ם ישב ול ב וא ות ת AutoTrac ייק ימ ם ידכ
ל ומש ר נוכמהש ה ית ראש נב ית ב נהה יח ה .הלש כ אלש יגמ ע וא ת
ייחמ ינש וטה יר (ם לשמל ייצחב ת ולעת ת ימ ,)ם נה ייח ת GPS יגר הל
וחת .ל ראש ייפאמ ינ AutoTrac אל ינתשמ .ם ייח ינש וטה יר ם ושפ ט
יווהמ ם טלק ימ וק ונם ףס ובע ר יהה יוג לש נוכמה .ה לכ יבצמ יקעה הב
ומ ירדג ם ואב ות וא ןפ ומכ -ב AutoTrac ובמה תסס לע GPS .

ZB48J1T,1688365471549-33-28SEP23-1/1
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Menu ) ירפת )ט

תרדגה AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ
GreenStar

ועצמאב ת גצ GreenStar3

ימ :עד ינפל ישה ומ ש ומב ,רצ י ילשהלש ם תא יבלשה ם הלאה ונב ףס
נכהל ת AutoTrac :

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-1/13

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-2/13

PC582160—UN—01AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-3/13

PC582161—UN—01AUG23

ורדגה ת נה יח ה

4. ץחל לע לה ינוש ת GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח .)ה

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-4/13

PC582162—UN—01AUG23

RowSenseSettingsChange ) יוניש ורדגה ת RowSense (

5. ץחל לע RowSenseSettingsChange ) יוניש ורדגה ת
RowSense (.

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-5/13
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ףד RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (

6. ץחל לע SystemStatus ) וטטס ס כרעמ )ת ) A( ידכ יעפהל ל תא
ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

7. ו אד ךרעש יה טס ייחה ינש (ם B( ןוכנ ) 0 וה א ירב תר .)לדחמה

8. ץחל לע RowEntry ינכ( תס וט )ר ) C( ובע ר בצמה ורדה .ש

9. ץחל לע Accept ) יא וש )ר ) D( ידכ תאצל ורדגהמ ת RowSense .

A וטטס— ס כרעמה ת
B יה— טס ייח ינש ם

C ינכ— הס וטל ר
D — Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-6/13

PC582150—UN—01AUG23

AutoTracRowSense

10 . למס AutoTracRowSense י יה יולגה ףדב Run ) )הלעפה לש
קשממ שמתשמה לש AutoTracGuidance ) נה ייח ת

AutoTrac (.

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-7/13

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

יש ומ ש גצב CommandCenter GreenStar3

ימ :עד ינפל ישה ומ ש ומב ,רצ י ילשהלש ם תא יבלשה ם הלאה ונב ףס
נכהל ת AutoTrac :

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-8/13

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-9/13

PC582163—UN—01AUG23

ורדגה ת

3. ץחל לע Settings ) ורדגה .)ת

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-10/13
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RowSenseSettings

4. ץחל לע RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (.

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-11/13
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ףד RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (

5. ץחל לע SystemStatus ) וטטס ס כרעמ )ת ) A( ידכ יעפהל ל תא
ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

6. ו אד ךרעש יה טס ייחה ינש (ם B( ןוכנ ) 0 וה א ירב תר .)לדחמה

7. ץחל לע RowEntry ) ינכ תס וט )ר ) C( ובע ר בצמה ורדה .ש

8. ץחל לע Accept ) יא וש )ר ) D( ידכ תאצל ורדגהמ ת RowSense .

A וטטס— ס כרעמה ת
B יה— טס ייח ינש ם

C ינכ— הס וטל ר
D — Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-12/13

PC582150—UN—01AUG23

AutoTracRowSense

9. למס AutoTracRowSense י יה יולגה ףדב Run ) )הלעפה לש
קשממ שמתשמה לש AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

ZB48J1T,1690443942471-33-17SEP23-13/13

PC28961—UN—24APR23

Menu ) ירפת )ט

תרדגה AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ ודמ ר 4
ימ :עד ינפל ישה ומ ש ומב ,רצ י ילשהלש ם תא יבלשה ם הלאה ונב ףס

נכהל ת AutoTrac :

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-1/7

PC582132—UN—27JUL23

יי וש ימ ם

2. ץחל לע Applications יי( וש ימ .)ם

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-2/7
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נכה וה ויכ ל כרעמה ת ונשב ת גד ם 2012 ו יא ךל
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נה ייח ת AutoTrac

3. ץחל לע AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-3/7

PC582133—UN—27JUL23

ימ עד

4. ץחל לע Information ) ימ .)עד

BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-4/7
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RowSenseInformationPage ) ףד ימ עד RowSense (

5. ץחל לע ON/OFF ) A( ידכ יעפהל ל תא ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

6. ץחל לע בצמ נזה ת ושה הר ורדה :ש GPSSteer ) יה יוג GPS ( ) C(
וא ManualSteer ) יה יוג י )ינד ) D(.

7. ץחל לע Status&Settings ) וטטס וס ורדגה )ת ) B( ידכ גל תש
תרדגהל יה טס ייחה ינש .ם

A /הלעפה— יכ יוב
B ובצמ— ורדגה ת

C יה— יוג GPS
D יה— יוג י ינד

BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-5/7
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ףד RowSenseStatus&Settings ) וטטס וס ורדגה ת RowSense (

8. ו אד ךרעש יה טס ייחה ינש (ם B( ןוכנ ) 0 וה א ירב תר .)לדחמה

9. ץחל לע ON/OFF ) A( ידכ יעפהל ל תא ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

10 . ץחל לע X ניפב ה יה ינמ ת וילעה נ ה ידכ תאצל -מ RowSense
Status&Settings ) וטטס וס ורדגה ת RowSense (.

A /הלעפה— יכ יוב B יה— טס ייח ינש ם

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-6/7
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ףד נה ייח ת AutoTrac םע RowSense ז ןימ

11 . למסה AutoTracRowSense ) A( י יה ה יולג ףדב ייה וש ם לש
נה ייח ת AutoTrac .

A — AutoTracRowSense

BVVMSIT,1690446889571-33-17SEP23-7/7

תרדגה ייטסה ה לש נה ייח ת וטה יר ם

ינ ןת והל יס ף יה טס נהל ייח ת וטה יר ם ידכ ל ונש ת ייתא וש ר ועבגה יל ם
נכנה יס ם ל וש ןחל יתה .סר

וד ג ואמ ת ןהבש נ רד ש יוניש יי וש :ר
● וט ר וח ףפ נש לתש נ אצמ עצמאב וש ןחל יתה וסר ושה ןחל וד ףח

וט יר ם ירחא ם .הדצה ינ ןת יחהל ל יה ידכטס "ל לצפ תא "שרפהה ךכ
לכש וטה יר ונם יט ,ם ךא אל ואב הת וח הרמ ומכ אלל יה .טס
● ידרפמ יה וב ל םע ייח ינש וט יר ם וחמ ירב ם ניא ם וימ ירש ם םע וטה .ר

דע ינש ןת י יה ה ל ןקת תא ייה וש ר לש ייחה ינש ,ם ינ ןת יחהל ל יה טס
ידכ וצפל ת לע וח יירס וש .ר

נזה ת יכרע יה טס ינטק ם -מ י0 וכ ורגלהל ם וכמל נ נלה וס ע טעמ הלאמש
ו נזה ת יכרע ודגם יל ם -מ י0 וכ הל ורגל ם נוכמל ה נל וס ע יטעמ נימ .ה ךרע
ירב תר לדחמה וה א ו0 ווטה ח וה א 50 - דע 50 .

1. ידכ וונל ט -ל RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (:

ובע ר גצ GreenStar3 : ץחל לע Menu ) ירפת ,)ט ) GS3 (
GreenStar , GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח )ה ו זא ץחל לע

RowSenseSettingsChange ) יוניש ורדגה ת RowSense (.
ימל עד ונ ,ףס ןייע יעסב ף " תרדגה AutoTracRowSense
ועצמאב ת גצ GreenStar " קרפב ז .ה

2. ובע ר גצ GreenStar3CommandCenter : ץחל לע Menu
) ירפת ,)ט ) GS3 ( GreenStar , Settings ) ורדגה ,)ת ו זא ץחל לע

RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (. ימל עד ונ ,ףס ןייע
יעסב "ף תרדגה AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ

GreenStar " קרפב ז .ה

ובע ר גצ ודמ ר 4: ץחל לע Menu ) ירפת ,)ט Applications
יי( וש ימ ,)ם AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac),

Information ) ימ )עד ו זא ץחל לע Status&Settings ) וטטס ס
ו ורדגה )ת תחת RowSense . ימל עד ונ ,ףס ןייע יעסב "ף תרדגה

AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ ודמ ר 4" קרפב ז .ה

3. ןזה ךרע יה טס ייח ינש ם ןיב 50 - -ו 50 . ךרע ירב תר לדחמה וה א 0.

4. ובע ר גצ 3GreenStar : ץחל לע Accept ) יא וש )ר ידכ תאצל
ורדגהמ ת RowSense .

ובע ר גצ GreenStar3CommandCenter : ץחל לע Accept
) יא וש )ר ידכ תאצל ורדגהמ ת RowSense .

ובע ר גצ ודמ ר 4: ץחל לע Xידכ תאצל -מ RowSenseStatusand
Settings ) וטטס וס ורדגה ת RowSense .

BVVMSIT,1690530224859-33-14SEP23-1/1

ינכתרדגה הס וטל ר

יש ומ ש גצב GreenStar
ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690534615778-33-17SEP23-1/3
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ףד RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (

A וטטס— ס כרעמה ת
B יה— טס ייח ינש ם

C ינכ— הס וטל ר
D — Accept ) יא וש )ר

1. ידכ וונל ט -ל RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (.

ובע ר גצ GreenStar3 : ץחל לע Menu ) ירפת ,)ט ) GS3 (
GreenStar , GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח )ה ו זא ץחל לע

RowSenseSettingsChange ) יוניש ורדגה ת RowSense (.
ימל עד ונ ,ףס ןייע יעסב "ף תרדגה AutoTracRowSense
ועצמאב ת גצ GreenStar " קרפב ז .ה

ובע ר גצ GreenStar3CommandCenter : ץחל לע Menu
) ירפת ,)ט ) GS3 ( GreenStar , Settings ) ורדגה ,)ת ו זא ץחל לע

RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (. ימל עד ונ ,ףס ןייע
יעסב "ף תרדגה AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ

GreenStar " קרפב ז .ה

2. ץחל לע RowEntry ינכ( תס וט )ר ) C( ובע ר בצמה ורדה .ש

3. ץחל לע Accept ) יא וש )ר ) D( ידכ תאצל ורדגהמ ת RowSense .

יש ומ ש גצב ודמ ר 4
BVVMSIT,1690534615778-33-17SEP23-2/3
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RowSenseInformationPage ) ףד ימ עד RowSense (

A /הלעפה— יכ יוב
B ובצמ— ורדגה ת

C יה— יוג GPS
D יה— יוג י ינד

1. ידכ וונל ט -ל RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (.

ץחל לע Menu ) ירפת ,)ט Applications יי( וש ימ ,)ם AutoTrac
Guidance ) נה ייח ת AutoTrac (, ו זא ץחל לע Information ) ימ .)עד

2. ץחל לע ON/OFF ) A( ידכ יעפהל ל תא ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

3. ץחל לע בצמ נזה ת ושה הר ורדה :ש GPSSteer ) יה יוג GPS ( ) C(
וא ManualSteer ) יה יוג י )ינד ) D(.

4. ץחל לע Xידכ תאצל -מ RowSenseStatusandSettings
) וטטס וס ורדגה ת RowSense (.

Manual :

1. עס נוכמב ה ל ות ך וטה .ר
2. ץחל םעפ נושאר ה לע ןצחל יחה וד ידכש נהל ימ ך תא וש ןחל יצקה .ר
3. ץחל ונםעפ תפס לע ןצחל יחה וד ידכש ל בלש תא נהה יח וה תא

ייח ינש וטה יר .ם

GPS :

1. עס נוכמב ה ל ות ך וטה .ר

2. ץחל םעפב נושארה ה לע ןצחל יחה וד ידכש נהל ימ ך תא וש ןחל
יצקה ור ל בלש תא נהה יח .ה
3. ץחל ונםעפ תפס לע ןצחל יחה וד ידכש ל בלש תא ייח ינש וטה יר .ם

ימ :עד AutoTrac תבלתשמ םע יחלה הצ לע יח וד ש .הלעפהה ייח ינש
וטה יר ם יבלתשמ ם כ יהש וב ל ונ עג ומב וט ת יחה .הש

BVVMSIT,1690534615778-33-17SEP23-3/3

ונ לה ויכ ל ייח ןש וטה יר ם ועצמאב ת גצ GreenStar

ונ לה ז ה עצבתמ כ כרעמהש ת ומ נקת ואת רחאל ית נוק .ה י ןיקתהלש תא
ייח ינש וטה יר ום יצהל םב ומ ל וצעמ יר בצמ ונמה .הח

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690544832169-33-17SEP23-1/2
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ויכ ל ייח ינש וטה יר ם

A גצה—
B חתמ— ייח ןש ילאמש
C חתמ— ייח ןש י ינמ

D ויכ— ל
E וטטס— ס ויכ ל

חטבה ייחש ינש וטה יר ם ומ ינקת ם םע יפק יצ ם יזחמש יק ם וא םת בצמב
ונמ .הח הבגה תא וש ןחל יצקה ר ידכ וול אד ייחש ינש וטה יר ם ונאל יעג ם
.עקרקב נוכמל ה וסא ר ויהל ת ונתב .הע

1. ידכ וונל ט ףדל GreenStarDiagnosticsReadings ) ירק וא ת
ןוחבא לש GreenStar (. ץחל לע ירפת ,ט GreenStar ) GS3 (
ו רחאל ןכמ רחב Diagnostics ) .)ןוחבא

2. ץחל לע RowSense ירפתהמ ט נה חתפ View ) וצת ג )ה ) A(.

3. לעפה תא ייח ןש RowSense ינפל יחת ל ת ויכה .ל ימל עד ונ ,ףס ןייע
יעסב ף " תרדגה AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ

GreenStar " קרפב ז .ה

4. חטבה ייחש ינש RowSense יוכמ יל ם חתמב ונמ .הח

ימ :עד לע חתמ ייחה ןש יה ינמ ונמב הח ויהל ובגת ה -מ 2.5 וו .טל לע
חתמ ייחה ןש ילאמשה ונמב הח ויהל נת ומ ך -מ 2.5 וו .טל

5. רחב CAL ) D( ידכ ןסחאל יזב ןורכ י יח תד כרעמ ת יהה יוג ) SSU ( תא
יחתמ ייחה ןש ונמב .הח

6. רחאל ויכ ל ומ ,חלצ אצ -מ GreenStarDiagnosticReadings
) ירק וא ת וינוחבא ת לש GreenStar (.

BVVMSIT,1690544832169-33-17SEP23-2/2

ונ לה ויכ ל ייח ןש וטה יר ם ועצמאב ת גצ ודמ ר 4

ונ לה ז ה עצבתמ כ כרעמהש ת ומ נקת ואת רחאל ית נוק .ה י ןיקתהלש תא
ייח ינש וטה יר ום יצהל םב ומ ל וצעמ יר בצמ ונמה .הח

BVVMSIT,1690544848389-33-19SEP23-1/3

PC
582142—

U
N
—
28JU

L23

ףד RowSenseStatus&Settings ) וטטס וס ורדגה ת RowSense (

A /הלעפה— יכ יוב B ויכ— ל

חטבה ייחש ינש וטה יר ם ומ ינקת ם םע יפק יצ ם יזחמש יק ם וא םת בצמב
ונמ .הח הבגה תא וש ןחל יצקה ר ידכ וול אד ייחש ינש וטה יר ם ונאל יעג ם
.עקרקב נוכמל ה וסא ר ויהל ת ונתב .הע

1. ידכ וונל ט -ל RowSenseSettings ) ורדגה ת RowSense (.

ץחל לע Menu ) ירפת ,)ט Applications יי( וש ימ ,)ם AutoTrac
Guidance ) נה ייח ת AutoTrac),Information ) ימ )עד ו זא ץחל לע

Status&Settings ) וטטס וס ורדגה )ת תחת RowSense .

2. לעפה תא ייח ןש RowSense ינפל יחת ל ת ויכה .ל "האר תרדגה
AutoTracRowSense ועצמאב ת גצ ודמ ר 4 קרפב ז .ה

3. חטבה ייחש ינש RowSense יוכמ יל ם חתמב ונמ .הח

ימ :עד לע חתמ ייחה ןש יה ינמ ונמב הח ויהל ובגת ה -מ 2.5 וו .טל לע
חתמ ייחה ןש ילאמשה ונמב הח ויהל נת ומ ך -מ 2.5 וו .טל

4. רחב CAL ) B( ידכ ןסחאל יזב ןורכ י יח תד כרעמ ת יהה יוג ) SSU ( תא
יחתמ ייחה ןש ונמב .הח

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690544848389-33-19SEP23-2/3
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לחתה ויכב ל

5. ארק תא יטרפ ילהת ך ויכה ל ו רחב BeginCalibration ) לחתה
ויכ .)ל

6. ארק ןויעב תא ירד וש ת ויכה ל ו רחב Next ) .)אבה

7. רחאל ויכ ל ומ ,חלצ ץחל לע OK ) יא וש )ר ו ץחל לע Xידכ תאצל -מ
RowSenseStatus&Settings ) וטטס וס ורדגה ת RowSense (.

BVVMSIT,1690544848389-33-19SEP23-3/3
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Menu ) ירפת )ט

נכה ת AutoTracRowSense
ימ :עד ינפל ישה ומ ש ומב ,רצ י ילשהלש ם תא יבלשה ם הלאה ונב ףס

נכהל ת AutoTrac :

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
BVVMSIT,1690794031707-33-17SEP23-1/5

PC582145—UN—31JUL23

גצ GreenStar וקמ יר

2. ץחל לע OriginalGreenStarMonitor .

BVVMSIT,1690794031707-33-17SEP23-2/5
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הרדגה

3. ץחל לע SETUP ) .)הרדגה

BVVMSIT,1690794031707-33-17SEP23-3/5
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ףד Setup ) )הרדגה

4. ץחל לע AutoTrac ) B(.

A — HarvestMonitor ) נמ רט
יצקה )ר

B — AutoTrac

C ירפ— תס ףד הלעפה

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690794031707-33-17SEP23-4/5
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ףדה SetupAutoTrac ) תרדגה AutoTrac (

5. ץחל לע YES )ןכ( ובע ר ורשפאה ת RowGuidanceOption
Installed ) ורשפא ת נה ייח ת וט יר ם ומ נקת )ת ) C( -ו Row

GuidanceOptionEnabled ) ורשפא ת נה ייח ת וט יר ם ומ לעפ .)ת

6. םא ורד ייכש ל תא ייח ינש נה ייח ת וטה יר .ם

7. ו אד ךרעש יה טס ייחה ינש (ם E( ןוכנ ) 100 וה א ירב תר .)לדחמה

A יגר— וש ת יהה יוג ) 50 – 200 (
B ויכ— ל AutoTrac
C ורשפא— ת נה ייח ת וט יר ם ומ נקת ת
D ויכ— ל ייח ינש נה ייח ת וט יר ם

E יה— טס נה ייח ת וטה יר (ם 50 – 150 (
F אל— ישב ומ ש
G—הרדגה

BVVMSIT,1690794031707-33-17SEP23-5/5

תרדגה ייטסה ה לש נה ייח ת וטה יר ם

ינ ןת והל יס ף יה טס נהל ייח ת וטה יר ם ידכ ל ונש ת ייתא וש ר ועבגה יל ם
נכנה יס ם ל וש ןחל יתה .סר

וד ג ואמ ת ןהבש נ רד ש יוניש יי וש :ר
● וט ר וח ףפ נש לתש נ אצמ עצמאב וש ןחל יתה וסר ושה ןחל וד ףח

וט יר ם ירחא ם .הדצה ינ ןת יחהל ל יה טס ידכ לצפל תא רפהה ךכש
יהתש נה ייט ה לכב וטה יר ,ם ךא אל ואב הת וח הרמ ומכ בצמב אלל
יה .טס

● ידרפמ יה וב ל םע ייח ינש וט יר ם וחמ ירב ם ניא ם וימ ירש ם םע וטה .ר
דע ינש ןת י יה ה ל ןקת יפ יז ת תא ייה וש ר לש ייחה ינש ,ם ינ ןת יחהל ל
יה טס ידכ וצפל ת לע וח יירס וש .ר

נזה ת יכרע יה טס ינטק ם -מ 100 ורגת ם וכמל נ ה נל וס ע טעמ הלאמש
ו נזה ת יכרע יה טס ודג יל ם -מ 100 ורגת ם נוכמל ה נל וס ע יטעמ נימ .ה
ךרע ירב תר לדחמה וה א 100 ו ווטה ח וה א 50 - דע 50 .

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690794031816-33-17SEP23-1/2
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ףדה SetupAutoTrac ) תרדגה AutoTrac (

1. ידכ וונל ט לא תרדגה AutoTrac .

רחב Menu ) ירפת ,)ט OriginalGreenStarMonitor ) גצ
GreenStar וקמ ,)יר SETUP ) )הרדגה ו זא רחב AutoTrac (.

2. רחב RowGuidanceOffset ) יה טס נה ייח ת וטה יר )ם ) 50 – 150 (
) E(.

3. ןזה תא ךרע יה טס נה ייח ת וטה יר ,ם ןיב 50 -ל 150 . ךרע ירב תר
לדחמה וה א 100 .

A יגר— וש ת יהה יוג ) 50 – 200 (
B ויכ— ל AutoTrac
C ורשפא— ת נה ייח ת וט יר ם ומ נקת ת
D ויכ— ל ייח ינש נה ייח ת וט יר ם

E יה— טס נה ייח ת וטה יר (ם 50 – 150 (
F אל— ישב ומ ש
G—הרדגה

BVVMSIT,1690794031816-33-17SEP23-2/2

ונ לה ויכה ל לש ייח ינש וטה יר ם

ונ לה ז ה עצבתמ כ כרעמהש ת ומ נקת ואת רחאל ית נוק .ה י ןיקתהלש תא
ייח ינש וטה יר ום יצהל םב ומ ל וצעמ יר בצמ ונמה .הח

1. ידכ וונל ט לא תרדגה AutoTrac .

רחב Menu ) ירפת ,)ט OriginalGreenStarMonitor ) גצ
GreenStar וקמ ,)יר SETUP ) )הרדגה ו זא רחב AutoTrac (.

BVVMSIT,1690794031747-33-19SEP23-1/3
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ףדה SetupAutoTrac ) תרדגה AutoTrac (

2. חטבה ייחש ינש וטה יר ם ומ ינקת ם םע יפק יצ ם יזחמש יק ם וא םת
בצמב ונמ .הח הבגה תא וש ןחל יצקה ר ידכ וול אד ייחש ינש וטה יר ם
ונאל יעג ם .עקרקב וכמל נ ה וסא ר ויהל ת ונתב .הע

3. ץחל לע RowGuidanceSensorCalibration ) ויכ ל ייח ינש
נה ייח ת וט יר )ם ) D(.

A יגר— וש ת יהה יוג ) 50 – 200 (
B ויכ— ל AutoTrac
C ורשפא— ת נה ייח ת וט יר ם ומ נקת ת
D ויכ— ל ייח ינש נה ייח ת וט יר ם

E יה— טס נה ייח ת וטה יר (ם 50 – 150 (
F אל— ישב ומ ש
G—הרדגה

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690794031747-33-19SEP23-2/3

30-3
011224

PN=21
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ויכ ל ייח ינש וטה יר ם

4. ייכ ל תא יחתמ ייחה ןש בצמב ונמ .הח

5. ץחל לע CalibrateRowGuidanceSensor ) ויכ ל ייח ינש נה ייח ת
וט יר )ם ) E( ידכ ןסחאל יזב ןורכ י יח תד כרעמ ת יהה יוג ) SSU ( תא
יחתמ ייחה ןש ונמב .הח

ימ :עד לע חתמ ייחה ןש יה ינמ ונמב הח ויהל ובגת ה -מ 2.5 וו .טל לע
חתמ ייחה ןש ילאמשה ונמב הח ויהל נת ומ ך -מ 2.5 וו .טל

6. רחאל ויכה ל ומה ,חלצ אצ בצממ ויכ ל ייח ינש וטה יר .ם

A אל— ישב ומ ש
B אל— ישב ומ ש
C ויכ— ל ייח ןש ילאמש ) V( 1.17
D ויכ— ל ייח ןש י ינמ ) V( 3.83

E ייכ— ל תא ייח ןש נה ייח ת וטה יר ם
F אל— ישב ומ ש
G— AutoTrac

BVVMSIT,1690794031747-33-19SEP23-3/3
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כרעמה ת ומ נקת ת
PC582151—UN—01AUG23

כרעמה ת יעפ ,הל ופ לע ת םע ינש ייח ינש וטה יר -ום GPS
PC582152—UN—01AUG23

-ה GPS ,דבא כרעמה ת ופ לע ת םע נה ינות ם לש ייח ינש וטה יר ם דבלב
PC582153—UN—01AUG23

וא ת ייח ינש וטה יר ם ,דבא כרעמה ת ופ לע ת םע GPS דבלב

יגצ ום ווחמ ינ ם

תעב יש ומ -בש AutoTracRowSense , ינ ןת יצהל ג תא ילמס וטטסה ס
יאבה ם לש RowSense .גצב

ובע ר גצ 2GreenStar : AutoTracRowSense וי יפ ע הפמב תחת
GuidanceView ) וצת ג ת נה יח ,)ה ןייצמה ייחש ינש וטה יר זם ינימ ם

כ( ןצחלהש SensorStatus ) וטטס ס ייחה ינש )ם ומ .)לעפ

גצב 2630 3GreenStar : AutoTracRowSense וי יפ ע הפמב
תחת GuidanceView ) וצת ג ת נה יח ,)ה ןייצמה ייחש ינש וטה יר ם
ז ינימ כ(ם ןצחלהש SensorStatus ) וטטס ס ייחה ינש )ם ומ .)לעפ

גצב GreenStar3CommandCenter : AutoTracRowSense
וי יפ ע ףדב Run ) .)הלעפה

גצב ודמ ר 4: AutoTracRowSense וי יפ ע ףדב AutoTrac
GuidanceApplication יי( וש ם נה ייח ת AutoTrac (.

לכ דחא ילמסהמ ם ןייצמ תא וטטסה ס לש RowSense . למס וטטסה ס
לש RowSense נתשמ ה ופאמ ר עבצל םאתהב וטטסל ס לש

RowSense .

Gray כרעמ— ת RowSense ומ נקת .ת
Green כרעמ— ת RowSense יעפ והל ופ לע ת םע ינש ייחה ינש ום -ה

GPS .
Yellow כרעמ— ת RowSense יעפ הל ךא ופ לע ת קר םע טלק ייח ינש

וטה יר .ם
Red כרעמ— ת RowSense יעפ הל ךא ופ לע ת קר םע GPS .

BVVMSIT,1690865482645-33-17SEP23-1/1

יש ול ב ייח ינש וטה יר ם

ייח ינש וטה יר ם נמ יח ם תא נוכמה ה לכ יםעפ וכ יל ם זל וה ת ימ וק ם לש
וט .ר יעפמה ל י עד ייחש ינש וטה יר ם נמ יח ם תא נוכמה ה כ למסש

AutoTracRowSense נתשמ ה יל ור וק יצמ ג ונת .הע

עגרב נש עבק נה ית ב ןושארה ) וק AB וא CurveTrackPass

) רבעמ ומ טלק ולסמל ל ועמ ,))לק ינ ןת וחלל ץ לע ןצחל יחה וד ש
כ נוכמהש נה תאצמ יצחמב ת וורמ ח ולסמה יל ום יווזב ת יבק הל יפלכ
וטה יר .ם ייח ןש וטה יר ם נמ הח תא נוכמה ה עגרב יש ש יעפ ול ת
ייחב ינש וט יר .ם

ךשמה ומעב ד אבה BVVMSIT,1690867627910-33-27SEP23-1/2

35-1
011224

PN=23

תלעפה כרעמה ת



PC
582154—

U
N
—
01AU

G
23

גצ GreenStar2

PC
582155—

U
N
—
01AU

G
23

גצ GreenStar32630
PC

582156—
U
N
—
01AU

G
23

GreenStar3CommandCenter
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גצ ודמ ר 4

יב וצ ע יס וב ב הצקב :הדשה יס וב יב ם הצקב הדשה יעצבתמ ם ומכ -ב
AutoTrac ובמה סס לע GPS . יעפמה ל ייתמ רש וקב דחא םע נה ית ב

.יוצרה יחל הצ לע ןצחל יחה וד וגש תמר -ל AutoTrac נל וה ג נל ית ב
נהה יח .ה ייח ינש וטה יר ם זמ יה ם תעכ תא ימ וק ם וטה ור וע יבק ם .וירחא

ינ ןת נוכתבשמתשהל ת כראה ת וקה לש יעה וק יל ם יטפדאה ייב ,ם
ולסמה יל ם ועמה ילג ום יע וק יל AB ידכ יראהל ך ונרקה ת לש נ ית יב ם
ומס יכ ם הצקל .הדשה

BVVMSIT,1690867627910-33-27SEP23-2/2
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ולסמ ל י רש

ולסמ יל רש

StraightTrack ) ולסמ ל י )רש ירצ ך ל וטלשמש יר ים ירש ם ניאש ם
ינתשמ ם ויב רת רטממ דחא ) 3- 1/4 .)לגר ולסמ ל י רש ןירקמ תא לכ
יווקה ם נהמ ית ב .ןושארה

םא יהדשה ירש יסח ות יינפה ה והצקב ניא ה נתשמ ,ה ומ ץלמ שמתשהל
ולסמב ל י רש ןוויכמ ךכש ינ ןת יהל נכ ס וטל ר נמ ית יב ם ומס יכ .ם יב וצ יע
ינכה הס וטל יר ם ירפתשמ ם כ נהדשהש לתש םע AutoTrac . יבה וצ יע ם
ירפתשמ ם ובע ר כמ וש יל ם יכרדב ימ .ם

כ ונש יעס ם ולסמב יל ,רש וק -ה GPS י ומ זכר ואב ןפ וא וט .יטמ ז ה יטבמ ח
נש ית ב -ה GPS וימ רש הכלהכ םע וטה יר .ם

ימ :עד נוכת וזה ניא זה נימ ה יעב וק יל ם יטפדא ייב .ם

ייק ומ ת רפסמ יש וט ת תרדגהל ולסמ ל 0:

● A+ B– תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נ יס הע נוכמב ה ולסמב .ל
● AutoB – תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נ יס הע נוכמב ה ולסמב .ל
● A+ Heading – תרדגה ולסמ ל 0 ילע יד נ יס הע נוכמב נלה וק הד A
ו נזה ת ךרע ןוויכה והש רדג .שארמ
● Lat/Long ) וק ור /בח וא )ךר – תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נזה ת יכרע

וק וא נידר וט ת לש יווק ור ובח וא ךר ובע ר נ וק וד ת Aו- B.
● Lat/Long + Heading ) וק ור /בח וא ךר יווז+ )ת – תרדגה ולסמ ל 0

ילע יד נזה ךרעת וק ור ובח וא ךר ובע נר וק הד Aו נזה ןוויכת והש רדג
.שארמ

ידכ ידגהל ר ולסמ ל י רש

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-1/9

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-2/9

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-3/9
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נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-4/9

PC582161—UN—01AUG23

ורדגה ת נה יח ה

4. ץחל לע לה ינוש ת GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח .)ה

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-5/9

PC589284—UN—17AUG23

StraightTrack ) ולסמ ל י )רש -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

5. ץחל לע StraightTrack ) ולסמ ל י )רש -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

6. רחב View ) וצת ג .)ה

ימ :עד ההשה תא הטלקהה כ ניאש ך יצקב .ר

ימ :עד הפצ למסב טלקמה ידכףדב וול אד ייקש ם וא ת SF1 , SF2 , SF3
וא RTK לע י יד גצה ת טלקמה ףדב Run ) .)הלעפה

7. ו אד וורמש ח ולסמה יל .ןוכנם םא וורמה ח ןיב ולסמה יל ם ,יוגש נש ה
תא וורמ ח ולסמה יל ם תחת Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-6/9

PC590562—UN—17AUG23

ףד SetTrack0 ) תרדגה ולסמ ל 0(

8. ץחל לע SetTrack0 ) תרדגה ולסמ ל 0.

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-7/9
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SetTrack0 ) תרדגה ולסמ ל 0(

9. רחב םש ולסמ ל -מ CurrentTrack0 ) ולסמ ל 0 ונה )יחכ ) A(. םא
אל ייק ם ,םש וצ ר םש ילעשדח יד יחל הצ לע ןצחלה NEW ) )שדח
) C(.

10 . רחב יש תט ולסמ ל -מ Method ) יש )הט ) B(.

11 . ץחל לע SetA ) תרדגה A( ) F( ו עסה תא נוכמה ה ל יחת ל ת
ולסמה .ל

12 . ץחל לע SetB ) תרדגה B( ) G( ו עסה תא נוכמה ה 10 ירטמ ם
וחפל ת ידכ ייסל ם תא תטלקה ולסמה .ל

יווק נה יח ה ואל ךר ווייהדשה .ורצ

13 . ץחל לע Accept ) )לבק ידכ יעפהל ל תא AutoTracRowSense .

14 . יבל וט ל הרדגהה לכב ותע ףדלהרזחל GuidanceSetup ) תרדגה
נה יח ,)ה ץחל לע ) יב וט )ל ) H(.

A — CurrentTrack0 ) ולסמ ל ונ יחכ
0(

B — Method ) יש )הט
C שדח—
D — Remove ) )רסה

E וורמ— ח ולסמ יל ם
F — SetA ) תרדגה A(
G— SetB ) תרדגה B(
H יב— וט ל

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-8/9
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לעת ת ימ ם

RowDropout י( יצ הא וטהמ )ר – יאל יה ה וט ר לעתב ת ימ .ם רחאמ
ולסמש ל י ורש יע וק יל AB וג ימר ם וכרמל ז ולסמה ל ,שדחמ ייק ם יס יוכ
ודג ויל רת ךכל יםהש ואצמ תא וטה ר ןוכנה דצב רחאה לש לעת ת ימה .ם

ימ :עד םא וא ות נת ינות -ה GPS ו ייח ןש וטה יר ם ,ודבא כרעמה אלת
בלתשת דע ואש ת -ה GPS י וש .ב

ZB48J1T,1691052171610-33-17SEP23-9/9
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נה ית ב נתשמ ה תעב רבעמ הדשב
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יווז ת ינכה הס נתשמ ה תעב רבעמ הדשב
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יעה וק יל ם וצב תר U

ינ ןת יעבשמתשהל וק יל ם יטפדא ייב ם לכב ודשה .ת לבא ומ ץלמ
שמתשהל םהב רשאכ נה ית ב נתשמ ה ךלהמב רבעמ ,הדשב רשאכ
ןוויכה נתשמ ה וא רשאכ יעה וק ל וה א וצב תר .הסרפ יעל וק יל ם
יטפדא ייב ים ש נוכת ונה תפס והה כפ ת תא יחבה הר -ב RowFinder
ירשפאל ת ועצמאב ת ןצחל /הלעפה .התבשה ינ ןת שמתשהל ייחב ינש
וטה יר ם יהל יוג נוכמה ה לכ םעפ םהש יבלתשמ ם וטב .ר תטלקה
ולסמה ל ועמה לק ייח תב ויהל ת בצמב ON ) יעפ .)ל ךכ נ עבק רבעמה
,ןושארה ו ורשפאתמ ת וכראה ת ולסמל ל יה .רש

יעה וק יל ם יטפדאה ייב ם יפקתשמ ם קר ירבעמב ם ומס יכ ,ם יךא םהלש
י ןורת יטב ופ ל וצב ור ת ווגמ ונ ת לש יע וק יל ,ם ו יגש וא ת וטה יר ם וחה יפפ ם
אל ורבטצמ ת ךשמב ובעה הד .הדשב

םא הדשב וע ודב ת ונוכמ ת ורמ וב ,ת יעה וק יל ם ניא ם ירשפאמ ם יד ול ג לע
.רבעמ יחרתב ש זה ,ה יע וק יל ם יטפדא ייב ים ולעפ קר םא וורמ ח
ולסמה יל ם לש ונוכמה ת ורחאה ונת ףס וורמל ח לש נוכמה .ה ודל ג ,המ
םא וש ןחל יצק ר 12 וט יר ונם עס ירחא וש ןל יצק ר 8 וט יר ם וטב יר 30
'ץניא ות ך יצק ר יב דח ואב ות ,הדש לכ דחא יםהמ קקדז וורמל ח וט יר ם
לש 20 וט יר (ם 50 .)לגר

ומ ץלמ יעבשמתשהל וק יל ם יטפדא ייב ם רשאכ נה ית ב הדשב נתשמ ה
יתעל ם ורק וב .ת יע וק יל ם יטפדא ייב ם ינירקמ ם קר תא רבעמה .אבה תרדגה יע וק יל ם יטפדא ייב ם

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-1/7
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Menu ) ירפת )ט

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-2/7

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-3/7

PC582160—UN—01AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-4/7

PC590561—UN—17AUG23

AdaptiveCurves ) יע וק יל ם יטפדא ייב )ם -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

4. רחב ורשפאב ת AdaptiveCurves ) יע וק יל ם יטפדא ייב )ם -מ
TrackingMode ) בצמ יקע .)הב

5. רחב View ) וצת ג .)ה

ימ :עד ההשה תא הטלקהה כ ניאש ך יצקב .ר

ימ :עד הפצ למסב טלקמה ףדב Run ) )הלעפה ידכ וול אד ייקש ם וא ת
SF1 , SF2 , SF3 וא RTK .

6. ו אד וורמהש ח ןיב ולסמה יל ם וה .ןוכנא םא וורמה ח ןיב ולסמה יל ם
,יוגש נש ה תא וורמ ח ולסמה יל ם תחת Guidance ) נה יח .)ה

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-5/7

40-6
011224
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Record ) )הטלקה

7. ץחל לע Record ) )הטלקה ידכ יחתהל ל ילקהל נט ית .ב

8. עס נב ית ב ךרד .הדשה נרחאל יס הע נב ית ב ,ןושארה ווית רצ נרקה ה
לש נה ית ב אבה .דבלב

9. ץחל לע Resume ) יח וד )ש ידכ יעפהל ל תא AutoTrac
RowSense .

10 . יבל וט ל הרדגהה לכב ותע ףדלהרזחל GuidanceSetup ) תרדגה
נה יח ,)ה ץחל לע Cancel ) יב וט .)ל

בצמב AutoTrac , יבכנהטלקהה ת תעב זזה לגלגת גהה .ה בצמב
ית וע ,ד יבכנהטלקהה ת תעב תהבגה וש ןחל יצקה .ר

AutoTracMode ) בצמ AutoTrac ( – םא יעפמה ל ור להצ רפש תא
ינכה וטלהס ר רבעמל ומסה ך ,דבלב רשק תא הטלקהה יטפדאה יב -לת

AutoTrac . ועפ וזהל ומ תצלמ קר םא יהדשה ירש יסח אללת יע וק יל ם
ידח -ום AutoTrac ומ יתעלתתבש ם וחר וק ת דבלב ) לשב יה יוג י ינד וא
יא וב ד וא ת GPS (.

DocumentationMode – ) בצמ ית וע )ד רשק תא יעה וק יל ם

יטפדאה ייב ם ל ית וע .ד בצמ ז ה רשפאמ יעפמל ל וחאל ז גהב ה תעב
והלעפהה ישמהל ך ל דעת תא נה ית ב ונה .יחכ וכראה ת יווק זם ונימ ת
רבעמל ,אבה ךא ויאל יע ול ואמ ד ינכב הס וטל ר ןוויכמ יהתש ה יהשה ה
תהבגהב שאר יצקה ר וסב ף וט יר .ם יבה וצ יע ים ויה וש ייל ם יב יצ הא
וטמ יר .ם

ManualRecording – ) יהטלקה ינד )ת יעפמה ל י וכ ל רשקל תא
הטלקהה יטפדאה יב הטלקהלת יה ינד .ת זבצמ ה וניא רשפאמ וכראה ת
יווק ם אלא םא יעפמה ל ול ץח יצרב ופ ת לע ןצחל הקספהה וסב ף וטה .ר
םא יעפמה ל וש ובכלחכ ת תא ,הטלקהה רבדה ולע ל ורגל ויעבלם ןוגכת
נרקה ה יוגש ה לש יע וק יל .ם וד ג :המ םא יעפמה ויל אצ וטהמ ר ידכ ורפל ק
ו אל ול ץח לע ןצחל יהשהה ,ה נה ית ויב .טלק כ יעפמהש ל ונ עס נב ית ב
ומס ,ך נוכמה ה ית ךשמ טעמ לא וחמ ץ וטל ר רחאמ וקהש ומה ןרק .יובכ

ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-6/7

PC
590581—
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ורדגה ת ולסמ ל ועמ לק

רחב Menu ) ירפת ,)ט GreenStar ) GS3 (, Guidance ) נה יח ,)ה
GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח ,)ה ו רחאל ןכמ רחב Curve
TrackRecording ) תטלקה ולסמ ל ועמ )לק ) A(.

ינ ןת ל ונש ת יבצמ יע וק יל ם יטפדא ייב ם ופמה יטר ם ילע יד יחב תר בצמה
.יוצרה

● AutoTrac
● ית וע ד
י● ינד

A — CurveTrackRecording
) תטלקה ולסמ ל ועמ )לק

B — AdaptiveCurveGapFill
) ימ יול ירעפ ם נב ית ב ועמ )לק

C תקלחה— וינפ ת ודח ת

D — ImplementIn-GroundTurn
Radius ) ft ( ) וידר ס יס וב ב לש

ילכה (עקרקב ))לגר
E — Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1692099522625-33-27SEP23-7/7

40-7
011224

PN=31

גצ GreenStar3 – ולסמ ל



PC
10393—

U
N
—
08JAN

08

יע וק יל AB ינירקמ ם לכתא יווקה ם נהמ ית ב ןושארה

יע וק יל AB

ומ ץלמ יעבשמתשהל וק יל AB ירשאכ ש יע וק ל ךשמתמ .הדשב ךכ
ינכתרשפאתמ הס וטל ר נמ ית יב ם ומס יכ .ם יב וצ יע ינכה הס וטל יר ם
ירפתשמ ם םא נהדשה לתש םע AutoTrac . יע וק יל AB ירפשמ ם תא
יבה וצ יע ם זב ןמ י יצ הא וטהמ .ר

יעל וק יל AB י יש ןורת נרקהב ת ולסמ יל ם ועמ ילק ם ואל ךר יווקכהדשה ם
יבקמ יל ,ם ךא וצ תר יעה וק ל נ זתראש הה לכב .רבעמ

יעב וק יל AB , וקע תמ -ה GPS ומת זכר ואב ןפ וא וט .יטמ ז ה יטבמ ח
נש ית ב -ה GPS וימ רש הכלהכ םע וטה יר .ם

ימ :עד נוכת וזה ניא זה נימ ה יעב וק יל AB .

ידכ ידגהל ר יע וק יל AB

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-1/7

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-2/7

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-3/7
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נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-4/7

PC582161—UN—01AUG23

ורדגה ת נה יח ה

4. ץחל לע לה ינוש ת GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח .)ה

ימ :עד ההשה תא הטלקהה כ ניאש ך יצקב .ר

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-5/7

PC589285—UN—17AUG23

ABCurves ) יע וק יל AB ( -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

5. רחב ורשפאב ת ABCurves ) יע וק יל AB ( -מ TrackingMode
) בצמ יקע .)הב

6. רחב View ) וצת ג .)ה

ימ :עד הפצ למסב טלקמה ףדב Run ) )הלעפה ידכ וול אד ייקש ם וא ת
SF1 , SF2 וא RTK .

7. ו אד וורמהש ח ןיב ולסמה יל ם וה .ןוכנא םא וורמה ח ןיב ולסמה יל ם
,יוגש נש ה תא וורמ ח ולסמה יל ם תחת Guidance ) נה יח .)ה

8. רחב SetAB ) תרדגה יע וק ל AB (.

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-6/7

PC
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ףדה SetABCurve ) תרדגה יע וק ל AB (

9. רחב םשב יע וק ל AB -מ CurrentABCurve ) יע וק ל AB ונ )יחכ
) A(. אלםא ייק ם ,םש וצ ר םש דח ילעש יד יחל הצ לע NEW ) דח )ש
) B(.

10 . ץחל לע Record/Stop ) /הטלקה יצע )הר ידכ יחתהל ל .הטלקהב

11 . ץחל לע View ) וצת ג )ה ו עסה תא נוכמה .ה

12 . ץחל וש ב לע שקמ /הטלקהה יצע (הר E( ידכ יספהל ק תא הטלקהה

13 . יעה וק יל וים ונרק לע .הדשה

14 . ץחל לע ןצחל יחה וד ידכש יעפהל ל תא AutoTracRowSense .

15 . יבל וט ל הרדגהה לכב ותע ףדלהרזחל GuidanceSetup ) תרדגה
נה יח ,)ה ץחל לע Cancel ) יב וט .)ל

A — CurrentABCurve ) יע וק ל AB
ונה )יחכ

B שדח—
C — Remove ) )רסה
D — TrackSpacing ) וויר ח ולסמ יל ם

) )לגר

E — Record/Stop ) /הטלקה יצע )הר
F יהשה— ה
G— Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1692099671127-33-19SEP23-7/7
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ולסמ ל ילגעמ

ולסמ ל ילגעמ

ישה ומ ולסמבש ל ילגעמ ומ ץלמ רשאכ יה וב ל נ לתש הדשב יבס נב וק תד
יצ .ר

םא וטה יר ם יש וצקלש ר םה יילגעמ ,ם י נופבשמתשהלש ייצק ת ולסמה ל
.ילגעמה ךכ רשפאתמ יש ומ טלקבש וקע תמ -ה GPS ייחב ינש וטה יר .ם

תרדגהל ולסמ ל ילגעמ

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-1/7

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-2/7

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-3/7

PC582160—UN—01AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-4/7

PC582161—UN—01AUG23

ורדגה ת נה יח ה

4. ץחל לע לה ינוש ת GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח .)ה

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-5/7
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CircleTrack ) בצמ )ילגעמ -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

5. ץחל לע CircleTrack ) ולסמ ל )ילגעמ -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

6. רחב View ) וצת ג .)ה

ימ :עד הפצ למסב טלקמה ףדב View ) וצת ג )ה ידכ וול אד ייקש ם וא ת
SF1 , SF2 וא RTK .

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-6/7

PC
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ףדה SetCircle ) תרדגה )לגעמ

7. ץחל לע SetCircle ) תרדגה .)לגעמ

8. ו אד וורמהש ח ןיב ולסמה יל ם וה .ןוכנא םא וורמה ח ןיב ולסמה יל ם
,יוגש נש ה תא וורמ ח ולסמה יל ם תחת Guidance ) נה יח .)ה

9. רחב םש לגעמל ירפתב ט נה חתפ לש CurrentCircle ) לגעמ
ונ )יחכ ) A(. םא אל ייק ם ,םש וצ ר םש ילעשדח יד יחל הצ לע New
) דח )ש ) C(.

10 . רחב יש הט לש DriveCircle ) לגעמ נ יס )הע -מ Method ) יש )הט
) B(.

11 . ץחל לע Record/Stop ) /הטלקה יצע )הר ) F( ידכ יחתהל ל
.הטלקהב

12 . ץחל לע Accept ) יא וש )ר ) G(. לגעמ וי ןרק .הדשב

13 . ץחל לע ןצחל יחה וד ידכש יעפהל ל תא AutoTracRowSense .

14 . יבל וט ל הרדגהה לכב ותע ףדלהרזחל GuidanceSetup ) תרדגה
נה יח ,)ה ץחל לע Cancel ) יב וט .)ל

A — CurrentCircle ) לגעמ ונ )יחכ
B — Method ) יש )הט
C שדח—
D — Remove ) )רסה

E — TrackSpacing ) וויר ח ולסמ יל ם
) )לגר

F — Record/Stop ) /הטלקה יצע )הר
G— Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1692099693191-33-17SEP23-7/7

יח ופ ש וט יר ם

בצמ יח ופ ש וטה יר (ם ParallelTracking )דבלב וימ דע ל יש ומ ש
ובעל וד ת יב וב ל וט יר ם ובש וורמ יח וטה יר ם אל ימת ד יווש .ם יח ופ ש

וטה יר ם ייסמ ע יעפמל ל וצמל א תא תרדס וטה יר ם הבש וילע יהל נכ ס
להרזחב רחאלהדש נתרדגה וק תד ייה וח ס יתעב יצ הא תרדסמ וטה יר ם
וקה .תמד

ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-1/6

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-2/6
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) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-3/6

PC582160—UN—01AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-4/6

PC582161—UN—01AUG23

ורדגה ת נה יח ה

4. ץחל לע לה ינוש ת GuidanceSettings ) ורדגה ת נה יח .)ה

ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-5/6

PC590595—UN—17AUG23

RowFinder ) רתאמ וט יר )ם -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

5. ץחל לע RowFinder ) רתאמ וט יר )ם -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

6. ובע ר לא View ) וצת ג .)ה ץחל לע SetRow ) תרדגה וט .)ר
ZB48J1T,1692279379982-33-21SEP23-6/6

ףלחה ולסמ ל

ןייע יעסב "ף נה יח "ה רפסב הלעפהה לש גצ GreenStar32630 .
ZB48J1T,1692279221665-33-22AUG23-1/1

ולסמ ל הלעת

SurfaceWaterPro -ו AutoTrac ישמשמ ים וידח יל יצ תר ולסמ ל לש
וס .הלל

ןייע קרפב " "הלעת רפסב הלעפהה לש SurfaceWaterPro
) OMPC21751 (.

ZB48J1T,1692279337562-33-22AUG23-1/1

ולסמ ל וס הלל

SurfaceWaterPro -ו AutoTrac ישמשמ ים וידח יל יצ תר ולסמ ל לש
וס .הלל

ןייע יעסב י"ף יד ת "המרה רפסב הלעפהה לש SurfaceWaterPro
) OMPC21751 (.

ZB48J1T,1692279350350-33-22AUG23-1/1

40-12
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ולסמ ל י רש

ולסמ יל רש

ונורקע ת הלעפהה

בצמ StraightTrack ) ולסמ ל י )רש ייסמ ע יעפמל ל נב יס הע נב ית יב ם
י ירש ם יבקמ יל .ם יחת הל רדגה ולסמ ל נ(0 ית ייב וח )ס ועצמאב ת
ישה וט תרדגהלת ולסמ ל 0. רחאל תרדגה ולסמ ל 0, לכ ירבעמה ם ובע ר
ונהדשה ירצ .ם ינ ןת ירבעמבשמתשהל ם ונש ורצ לעפהל ת נה יח יה ינד ת
וא AutoTrac . לכ רבעמ ונ רצ רבעמהמ וקמה יר נוכמהש נה העס ,וב
ידכ יטבהל ח יגשש וא ת יהה יוג אל ולדג ת ךלהמב נה יס הע .הדשב

ירבעמה ם םה וע יקת זם יה ם לש רבעמה וקמה .יר

ימ :עד נומה יח "ם ולסמ ל נה יח "ה ו " וק AB " ז יה .ם ולסמ ל 0 וה א ולסמ ל
ומה רדג לע י יד יעפמה ל ו נ וק תד ייה וח ס ילעש ה ובמ יסס ם לכ
ירבעמה ם יבקמה יל ם .הדשב

וורה ח ןיב ירבעמה ם יבקמה יל ם וה א TrackSpacing ) וויר ח
ולסמה יל )ם ומ ןז ףשאב .הרדגהה

י יצ תר ולסמ יל רש שדח

ייק ומ ת רפסמ יש וט ת תרדגהל ולסמ ל 0:

● A+ B– תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נ יס הע נוכמב ה ולסמב .ל
● A+ AutoB – תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נ יס הע נוכמב ה ולסמב .ל
● A+ Heading – תרדגה ולסמ ל 0 ילע יד נ יס הע נוכמב נלה וק הד A
ו נזה ת ךרע ןוויכה והש רדג .שארמ
● Lat/Long ) וק ור /בח וא )ךר – תרדגה ולסמ ל 0 לע י יד נזה ת יכרע

וק וא נידר וט ת לש יווק ור ובח וא ךר ובע ר נ וק וד ת Aו- B.

● Lat/Long + Heading ) וק ור /בח וא ךר יווז+ )ת – תרדגה ולסמ ל 0
ילע יד נזה ךרעת וק ור ובח וא ךר ובע נר וק הד Aו נזה ןוויכת והש רדג
.שארמ

ימ :עד ינ ןת ידגהל ר תא ולסמ ל 0 ךלהמב ובעה ודל(הד ג ,המ יתשב ,)הל
וא םל קלח ונוכתהמ ת ניא זם ינימ ם יךלהמב יצ .ותר

ימ :עד ומ ץלמ יראהל ך תא ולסמ ל 3 'מ ) 10 )לגר יל ינד ו ואל ךר 15 "מ ר
) 45 )לגר ואל וט .יטמ

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-1/9

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

ולסמ יל רש

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-2/9

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .
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נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-4/9

PC590564—UN—17AUG23

StraightTrack ) ולסמ ל י )רש -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

4. ץחל לע StraightTrack ) ולסמ ל י )רש -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

5. רחב םש ולסמ יל רש ותמ ך TrackName ) םש ולסמ .)ל אלםא ייק ם
,םש וצ ר םש דח לעש י יד יחל הצ לע ולסמ ל דח .ש

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-5/9

PC590568—UN—17AUG23

SetA ) תרדגה A(

6. ץחל לע SetA ) תרדגה A(.

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-6/9

PC590569—UN—17AUG23

SetB ) תרדגה B(

7. רדגה נתא וק הד B ועצמאב ת תחא ולשמ ש ויורשפאה :ת

a. ידכ ידגהל יר ינד ת נתא וק הד B, עס ימל וק ם יוצרה הדשב ידכ
יל וצ ר נתא וק הד Bו ץחל 'לע רדגה תא B'. קחרמה ינימה ילמ וה א
3 'מ ) 10 .)לגר ומ ץלמ ידגהל ר נתא וק הד B הצקב וחרה ק לש
הדשה ידכ ידגהל ר יווזתא ת ינכה הס יוצרה .ה

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-7/9

PC590570—UN—17AUG23

רדגה תא B וא וט יטמ ת

b. הרדגהל וא וט יטמ ת לש נ וק הד B, ץחל לכב תע 'לע רדגה תא B
וא וט יטמ .'ת נ וק הד B ות רדג וא וט יטמ ת כ בכרהש קחרתמ 15 'מ
) 45 )לגר נמ וק הד A.

יש וזהט תבשחמ נתא וק הד B ותמ ך נשמח וק וד ת נה ינות ם
ונורחאה ת וחקלנש -מ 15 רטמה ) 45 )לגר נוכמהש נה העס
ויו תרצ תא וקה יאתמה ם ויב רת ךרד נה וק וד ת יבקל יווזתע ת
ינכה .הס

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-8/9
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Heading )ןוויכ(

c. נתרדגהל וק הד B לע י יד נזה ה לש ןוויכ יווז ת ינכ ,הס ץחל לע
שקמ נופה יצק ה SetHeading ) .)ןוויכתרדגה

ןזה יווזתא ת ינכה הס יוצרה וקלה ועצמאב ת ותדלקמה ומש ר תא
ךרעה לע י יד יחל הצ 'לע .'הלבק

0.000 ןייצמ ,ןופצ 90.000 ,חרזמ 180.000 ורד -ום 270.000
.ברעמ

8. יבל וט ל הרדגהה לכב ותע הרזחל ףדל GuidanceSetup ) תרדגה
נה יח ,)ה ץחל לע Cancel ) יב וט .)ל

ולסמ ל 0 ומ רדג ותעכ ולסמה יל ם יבקמה יל ונם ירצ ם ואב ןפ וא וט .יטמ

ZB48J1T,1692099757967-33-17SEP23-9/9
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בצמ יע וק יל ם יטפדא ייב ם
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בצמ יע וק יל ם יטפדא ייב ם

יע וק יל ם יטפדא ייב ם

ונורקע ת הלעפהה

יע וק ל יטפדא יב רשפאמ ךל ילקהל ט ואב ןפ י ינד נתעב יס הע נב ית ב
ועמ .לק רחאל תטלקהש תא רבעמה ןושארה ו וס תבב תא נוכמה ,ה
ות לכ וחבל ר נב יס הע יבקמב ל וא יעפהל ל תא כרעמה ת AutoTrac
רחאל ולסמהש יל ם ונש ורצ ומ יגצ ם לע .ךסמה וכמה נ ה נות הח ואל ךר
ירבעמה ם יאבה ם ססבתהב לע רבעמה וקה םד והש .טלק לכ רבעמ
ונ רצ יב סח רבעמל וקמה יר נוכמהש נה העס ,וב ידכ יטבהל ח יגשש וא ת
יהה יוג ולדגאל ךלהמבת נה יס הע .הדשב ירבעמה ם ניא ם וע יקת זם יה ם
לש רבעמה וקמה .יר יעה וק ל לש רבעמה נתשמ ידכה ל ומש ר לע יגש תא
רבעמ .רבעמל ימב תד וצה ךר יעפמה יל וכ ל ל ונש ת תא ולסמה ל ועמה לק
לכב נ וק הד הדשב לע י יד יה יוג נוכמה ה לא וחמ ץ ולסמל ל ונש .רצ

ימ :עד יד ול ג לע רבעמ וניא ז ןימ בצמב יע וק יל ם יטפדא ייב .ם

יע וק ל נה ית ב נתשמ ה םא נה ית יב ם יאבה ם ועק יר ם וא ומק יר וים .רת

בצמ ולסמ ל םע יע וק יל ם יטפדא ייב ם רשפאמ יעפמל ל נל וס ע םע נה יח ה
וינבתב ת הדש ונוש .ת
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נ ית יב ם

A יע— וק ל ושפ ט
B ית— הב
C — Spiral ) יפס )הלר

D יע— וק ל S
E ולסמ— ל ורמ ץ
F לגעמ—

וינבת ת נה יח ה

ןלהל ןווגמ וינבת ת :הדש

● יע וק ל ושפ ט
● יע וק ל S
● ית הב
● ולסמ ל ורמ ץ
● Spiral ) יפס )הלר
● לגעמ

תלעפה תטסה ולסמ ל

אל ומ ץלמ שמתשהל תטסה ולסמ ל ירבעמ ם תעב יש ומ ש ולסמב ל
ועמ .לק תטסה ולסמ ל ניא ה הצפמ לע ייטס ת GPS ייק בצמבתמ ולסמ ל
ועמ .לק

ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-2/8

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

י יצ תר ולסמ ל יע וק ל יטפדא יב שדח

ימ :עד הרדגהה לש וקל ,ח ווח וה הדש ניא נה וח הצ לעפהל ת ולסמ ל
יע וק ל יטפדא יב ךא קר ולסמ ל יע וק ל יטפדא יב ולג ילב ינ ןת
ל ימש .הר

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-3/8

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. רחב ) GS3 ( GreenStar

ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-4/8

PC590571—UN—17AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה
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AdaptiveCurves ) יע וק יל ם יטפדא ייב )ם -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

4. רחב ורשפאב ת AdaptiveCurves ) יע וק יל ם יטפדא ייב )ם -מ
TrackingMode ) בצמ יקע .)הב

5. רחב םשב יעה וק יל ם יטפדאה ייב ם -מ TrackName ) םש ולסמה .)ל
םא אל ייק ם ,םש וצ ר םש לעשדח י יד יחל הצ לע ולסמ ל דח .ש

6. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ידכ יחתהל ל תא ולסמה .ל

7. לחתה .הטלקהב ץחל לע Record ) .)טלקה

ימ :עד תטלקה יע וק ל יטפדא יב ומ כתתבש בצמש הרזחה וה א ON
) ומ .)לעפ תעב נתטלקה ית יב ם דח יש ודל(ם ג ,המ יתש ,)הל י ש
לטבל תא יסה ןומ לש RepeatMode ) בצמ )הרזח .)יובכ( תעב
נה יח ה נב ית יב ם ייק ימ ודל(ם ג ,המ יר וס ,ס יצק ,)ר י ןמסלש תא
ןצחלה RepeatMode ) ומ .)לעפ

ירבכ תר ,לדחמ RepeatMode .יובכ

8. רה וש המ ומ תפלח דחאב ירפה יט ם ןלהלש רחאל יחב :התר

a. יהשה ה

ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-6/8
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ףדה SetAdaptiveCurves ) תרדגה יע וק יל ם יטפדא ייב )ם

A יהשה— ה B וצעמ— ר

b. וצעמ ר

ימ :עד י ובכלש תאת קרהטלקהה םע נוכמה ונה תעס וחמ ץ ל ינבת ת
יגרה הל ודל(הדשב ג ,המ ימ יול ,ססרמ )תלתשמ וא םא ןיא
ןוצרב ילקהלשמתשמה ט יס וב יב ם הצקב .הדשה

9. עס רבעמב .ןושארה ולסמ ל נה יח ה וחכ ל וי יפ ע .הפמב

ימ :עד נתעב יס הע וקב י ,רש יי ןכת נהש ית ב ומה טלק ויאל גצ וחאמ יר
נוכמה ה .גצב נה ית ויב יפ ע םע יס וב ב נוכמה .ה

וק ווינה ט ןבלה ויאל יפ ע דע העגהל וסל ף ורבעמה יסל וב ב
נוכמה .ה רחאל יס וב ב וכמה נ ,ה כרעמה ת עבקת נ ית ב נהל יח .ה
כרעמה ת תרתאמ עטקמ וק יבקמ ל ו ותב ך וויר ח ולסמ יל ם וגש ולד

1/2 דע 1-1/2 . נה ית ב יוזחה וי יפ וע יעפמה יל וכ ל וונל ט .ונממ עסה
תא בכרה נב ית ב .יוצרה

10 . וס בב תא נוכמה ה הצקב רבעמה ןושארה ו וק ווינ ט ןבל ובע ר
רבעמה ויאבה יפ .ע יי ןכת ייש רד וש וקל ווינה ט רפסמ וינש ת ידכ
והל יפ .ע

11 . רחאל וקש ווינה ט ןבלה ובע ר רבעמה וימה דע ומ יפ ,ע ץחל לע ןצחל
יחה וד (ש AutoTrac )דבלב וכמב נ וה נוכמה ה ית עס וא וט יטמ ת
.רבעמב נהל יח יה ינד ,ת נה הח וקב ווינה ט וסמה ןמ .ןבלב

12 . ץחל 'לע קספה תא 'הטלקהה ) B( םע ויס ם .הדשה

ושח :ב קספה תא הטלקהה ינפל ינכ הס ל הדש .אבה םא אל השעת
ז ,תא רבדה ולע ל ורגל ם יחמל נתק ינות יעה וק יל ם יטפדאה ייב ם
הדשהמ ןורחאה ינפל נתטלקה ינות יע וק יל ם יטפדא ייב ם
הדשב .אבה

ימ :עד נ ינות ולסמ ל יעה וק ל יטפדאה יב ומ יצק ם ל םש וקלה ,ח ווחה ה וא
הדשה נש .ורחב ייםה ורמש יזב ןורכ ינפה ימ לש גצה דע יחמל םתק
לע י יד ינושמתשמה ןת יבעהל םר גצמ דחא .רחאל

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-7/8
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נ ית יב רש

נתטלקה ית יב רש וא ווינ ט יבס ב כמ וש יל ם

1. לחתה .הטלקהב

2. ץחל לע ןצחל יהשהה ה ידכ יספהל ק ז ינמ ת תא הטלקהה לש נ ית ב
.בכרה

3. ץחל לע ןצחל הטלקהה ידכ דחל ש תא יעה וק ל יטפדאה .יב

קחרמה ןיב וקמה ם ובש הטלקהה וה והתהש וח ד יהש וח רב וקב י .רש
ונ לה ז ה ומ יע ל כ ייקש ם יעטקמ רש ורא ך לש נ ית ב וא ווינתעב ט יבס ב
כמ וש יל .ם

ימ :עד עטקמ יגה וש ר וראה ך ויב רת ) עטקמ וק ונש רצ ןיב יהשהה ה
ו יחה וד )ש ינש ןת יל וצ ר וה א ואב ךר לש 0.8 "ק (מ 0.5 יימ )ל
) 2,640 .)לגר ודגקחרמל ויל ,רת יעטקמ יווק ם יאל ורבחת ו רבדה
יי וצ ר רעפ נב ית .ב

A הטלקהה— ומ ההש
B עטקמ— יג וש ר ונ רצ יחל וב ר יתש

נה וק וד ת
C נ— ית ב וטקרטה ר וניא ומ טלק תעב

יהשהה ה

D הטלקהה— וח השד
E נה— ית ב וה טלק וקכ י רש ןיב נ וק וד ת

Aו- D

ZB48J1T,1692100048683-33-19SEP23-8/8
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בצמ יע וק יל AB

יע וק יל AB

ונורקע ת הלעפהה

בצמ יע וק יל AB רשפאמ יעפמל ל נל וס ע ירבעמב ם יבקמ יל ם ועמ ילק ם
ילעב נ וק וד ת הצק ינשב ידצ .הדשה ולסמ יל נהה יח יה ויה יבקמ יל ם
ולסמל ל ינשב וויכה ינ ווייום ורצ יפל ולסמה ל וקמה יר ידכ יטבהל ח
יגשש וא ת יהה יוג יא ןנ ולדג ת ךלהמב ובעה הד .הדשב

ולסמ ל 0 וה א ולסמ ייל וח ס וילעש ובמ יסס לכם ירבעמ יעה וק יל ם יאבה ם
.הדשב רחאל יעש וק ל AB ) ולסמ ל 0( ומ ,רצ ונ ירצ ם 4 ולסמ יל ונם יפס .ם
כרעמה ת ישממ הכ ייל רצ ירבעמ ונם יפס ם כ נוכמהש ונה תעס רבעמב
ןורחאה ומה גצ .ךסמב

ימ :עד ורשפאה 'ת יד ול ג לע 'רבעמ ז נימ ה בצמב יע וק יל AB .

י יצ תר ימ עד לע נ ית ב לש יע וק ל AB ןוויכמ כרעמהש וית תרצ תא
ירבעמה ם יינושארה ם רחאל תטלקה ולסמ ל 0 וא יתעב יצ תר ירבעמ ם
ונ יפס ום והה העד GeneratingABCurve וי( רצ יע וק ל AB ( ות גצ
וצתב ג ת יטקפסרפה .הב ךלהמב קרפ ז ןמ ז ה אל ות לכ וטסל ת נמ ית ב
לכ .והש

ובג ול ילת יצ תר יע וק ל AB – לע יע וק ל -ה AB וקמה יר והש טלק ויהל ת
ואב ךר לש וחפל ת 10 לגר ידכ ויהל ת יע וק ל AB וח יק ל יש ומ נהבש יח .ה

לע בכרה ויהל ת ותב ך 400 רטמ ) 0.25 יימ )ל וקמהמ ם ובש ולסמ ל 0
וה טלק ידכ כרעמהש ת יחתת ל יל וצ ר נ ית יב ם ועמ ילק .ם םא בכרה ותב ך
ובג ל יח וצ ינ ז ,ה יי ןכת ייש רד וש רפסמ וקד ת יל יצ נתר ית ב ומה יפ ע
.ךסמב קרפב ז ןמ ז ,ה והה העד GeneratingABCurve וי( רצ יע וק ל

AB ( ומ יפ הע .ךסמב

יע וק יל AB ורמ יב ם הדשב – יהדש וכ ל יכהל ל נ ית יב ם ורמ יב ם לש
יע וק יל AB . י ילקהלש ט לכ יע וק ל AB לש והדש ל ולתת ייםש וח .יד

ופסמ ר ולסמ יל -ם ולסמה יל ים ומ ורפס ידכ רשפאל יד ול ג לע רבעמ
ו ייסל ע יצמב תא ירבעמ .ם יוות ת ןוויכה ) N,S,E וא W( ומ תרדג ילע יד
ןוויכה נש עבק ןיב נה וק הד נושארה ה נל וק הד נורחאה ה יעב וק .ל

יע וק ל נה ית ב נתשמ ה םא נה ית יב ם יאבה ם ועק יר ם וא ומק יר וים .רת
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Menu ) ירפת )ט

י יצ תר ולסמ ל יע וק ל AB שדח

ונבשמתשה לה ןלהלש יעתרדגהל וק ל -ה AB ןושארה ) ולסמ ל 0( וילעש
ובמ יסס ם ירבעמ ם ועמ ילק ונם יפס ם .הדשב

ימ :עד ינ ןת ילקהל ט יע וק יל AB ורמ יב לכלם .הדש י יה וצה ךר ל םהלתת
וםש ילקהל ט וא םת נב .דרפ

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט
ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-2/7

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. ץחל לע ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-3/7

PC590571—UN—17AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-4/7

PC590565—UN—17AUG23

ABCurves ) יע וק יל AB ( -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

4. רחב ורשפאב ת ABCurves ) יע וק יל AB ( -מ TrackingMode
) בצמ יקע .)הב

5. רחב םשב יע וק יל AB -מ TrackName ) םש ולסמה .)ל אלםא ייק ם
,םש וצ ר םש דח לעש י יד יחל הצ לע ולסמ ל דח .ש

6. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ידכ יחתהל ל תא ולסמה .ל

7. לחתה .הטלקהב ץחל לע Record ) .)טלקה

8. רה וש המ ומ תפלח דחאב ירפה יט ם ןלהלש רחאל יחב :התר

a. יהשה ה

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-5/7

45-7
011224

PN=43
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PC
590590—

U
N
—
17AU

G
23

ףדה SetABCurve ) תרדגה יע וק ל AB (

A יהשה— ה B וצעמ— ר

b. וצעמ ר

9. עס רבעמב .ןושארה ולסמ ל נה יח ה וחכ ל וי יפ ע .הפמב

ימ :עד נתעב יס הע וקב י ,רש יי ןכת נהש ית ב ומה טלק ויאל גצ וחאמ יר
נוכמה ה .גצב נה ית ויב יפ ע םע יס וב ב נוכמה .ה

10 . ץחל 'לע קספה תא 'הטלקהה ) B( וסב ף ורבעמה ולסמה ל יי רמש
יזב .ןורכ

ימ :עד םא וא ת GPS וא דב ךלהמב ,הטלקהה הטלקהה ית וקספ וקע תמ
AB והש הטלק נב וק וזהד ית .רמש םא יעפמה ל אל ןווכתה עצבל
יע וק ל AB , ינ ןת וחמל ק וא ות ועצמאב ת ןצחלה DeleteTrack
) יחמ תק ולסמ )ל ףדב SetupGuidanceTrack ) תרדגה ולסמ ל
נה יח )ה ףשאב .הרדגהה

ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-6/7

PC
9030C

—
U
N
—
27O

C
T06

ווינ ט יבס ב כמ וש יל ם

נתטלקה ית יב רש וא ווינ ט יבס ב כמ וש יל ם

1. לחתה תטלקה יע וק יל AB .

2. ץחל לע ןצחל יהשהה ה ידכ יספהל ק ז ינמ ת תא הטלקהה לש נ ית ב
.בכרה

3. ץחל 'לע יעתטלקה וק יל AB ' ידכ דחל תאש הטלקהה לש יע וק ל AB .

קחרמה ןיב וקמה ם ובש הטלקהה וה והתהש וח ד יהש וח רב וקב י .רש
ונ לה ז ה ומ יע ל כ ייקש ם יעטקמ רש ורא ך לש נ ית ב וא ווינתעב ט יבס ב
כמ וש יל .ם

ימ :עד עטקמ יגה וש ר וראה ך ויב רת ) עטקמ וק ונש רצ ןיב יהשהה ה
ו יחה וד )ש ינש ןת יל וצ ר וה א ואב ךר לש 0.8 "ק (מ 0.5 יימ )ל ) 2640
.)לגר קחרמל ודג ל וי ,רת יעטקמ יווק ם יאל ורבחת ו יירבדה וצ ר
רעפ נב ית .ב

A ההשה— ינפל כמ וש ל
B שדח— הטלקה רחאל כמה וש ל

C נ— ית יב ם ונש ורצ ולסממ ל 0

ZB48J1T,1692100403680-33-17SEP23-7/7

ולסמ ל ילגעמ

ונורקע ת הלעפהה

ולסמ ל ילגעמ וע רז יעפמל ל זכרתהל נב יס הע ילגעמב ם נוק נצ יירט ם
הדשב נםע וק תד יקשה ה יזכרמ .ת ינ ןת יל וצ ר תא לגעמה ינושארה
רפסמב יש וט ת ונוש .ת רחאל תרדגהש ובגתא ול ת לגעמה ,ינושארה
וויי ורצ לכ ראש ילגעמה ם .הדשב

בצמ ולסמ ל ילגעמ ז ןימ ובע ר נה יח יה ינד ;ת זםע ,תא ידכ שמתשהל

כרעמב ת AutoTrac בצמב ולסמ ל ,ילגעמ זהתא וק ק ירל ויש ונ ת הלעפה
לש AutoTrac -ו PivotPro . יר ןויש הלעפהה לש PatternPro ז ןימ
קר ןופצב ירמא .הק

וק וא נידר וט ת וק ואה וךר וק ורה בח לש זכרמ לגעמה נ ורמש ות יושמ וכ ת
ל םש .הדשה םא נאל רחב הדש ךלהמב תרדגה זכרמ ,לגעמה יזכרמ
לגעמ ולג יילב יים .ורמש ינ ןת ןועטל תא יזכרמ ילגעמה ם הלאה תעשב
וצה .ךר

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-1/7

45-8
011224

PN=44

GreenStar3CommandCenter - ולסמ ל



PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

י יצ תר ולסמ ל ילגעמ שדח

1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-2/7

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. רחב ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-3/7

PC590571—UN—17AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-4/7

PC590567—UN—17AUG23

CircleTrack ) בצמ )ילגעמ -מ TrackingMode ) בצמ יקע )הב

4. ץחל לע CircleTrack ) ולסמ ל )ילגעמ -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

5. רחב םש ולסמ ל ילגעמ -מ TrackName ) םש ולסמ .)ל םא אל ייק ם
,םש וצ ר םש לעשדח י יד יחל הצ לע ולסמ ל דח .ש

6. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ידכ יחתהל ל תא ולסמה .ל

יש נתט יס הע לגעמב

נ יס הע ילגעמב -ם וי רצ ולסמ ל ילגעמ לע י יד נ יס הע וחפלב ת 10 וחא ז

לגעמהמ .יוצרה וצל ךר יחה וש ב יודמה ק ויב רת לש זכרמ יעה וג ל
ו ולסמה ל ומ ץלמ נל וס וע ילשהל ם תא וות יא יעה וג .ל

1. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ונממש התא ור הצ יל וצ ר תא .לגעמה

ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-5/7

PC
590591—

U
N
—
17AU

G
23

ףדה SetCircleTrack ) תרדגה ולסמ ל )ילגעמ

2. רחב תא ושרה (המ A( ידכ נל וה ג ולסמב ל .ילגעמ

3. ץחל 'לע קספה תטלקה .'לגעמ ולסמה יל ם יילגעמה ונם ירצ ם ואב ןפ
וא וט יטמ םע ךרע וויר ח ולסמה יל ם ומש רדג ףשאב .הרדגהה

ימ :עד ןצחלה ' קספה תטלקה 'לגעמ וי יפ ע קר רחאל נש תעס קחרמ
יפסמ ק רשפאמה בשחל נתא וק תד .עצמאה

יש תט וק ור /בח וא ךר

1. רחב ולסמ ל Lat/Long ) ור /בח וא )ךר ) B(.

A — Record ) )הטלקה B — Lat/Long ) וק ור /בח וא )ךר

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-6/7

45-9
011224
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PC
590584—

U
N
—
17AU

G
23

נ וק תד עצמא

2. ןזה תא יכרע וק ורה ובח וק ואה ךר ולעמב ת וינורשע .ת יכרע וק
ורה ובח וק ואה ךר וקה ימד ם יושמה יכ לם הדש ומ יגצ ם ךסמב ןושארה
ומש גצ לע .גצה

3. ומש ר תא יכרעה ם יחלב הצ לע ןצחלה Accept ) )לבק ) C(.
ולסמה יל ם יילגעמה ונם ירצ ם ואב ןפ וא וט יטמ םע ךרע וויר ח
ולסמה יל ם ומש רדג ףשאב .הרדגהה

ימ :עד יי ןכת ךרטצתש ייל רש תא בכרה םע יצ ר עצמאה לש ולסמ ל וא
שמתשהל תטסהב ולסמ ל עצמאל ידכ ייל רש תא ולסמה יל ם םע
.בכרה

A — Latitude ) וק ור )בח
B — Longitude ) וק וא )ךר

C — Accept ) יא וש )ר

ZB48J1T,1692100524545-33-17SEP23-7/7

PC582158—UN—01AUG23

Menu ) ירפת )ט

יח ופ ש וט יר ם
1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692279954088-33-17SEP23-1/3

PC582159—UN—01AUG23

) GS3 ( GreenStar

2. רחב ) GS3 ( GreenStar .

ZB48J1T,1692279954088-33-17SEP23-2/3

PC590571—UN—17AUG23

נה יח ה

3. ץחל לע Guidance ) נה יח .)ה

4. ץחל לע RowFinder ) רתאמ וט יר )ם -מ TrackingMode ) בצמ
יקע .)הב

5. ובע ר לא View ) וצת ג .)ה

6. ץחל לע SetRow ) תרדגה וט .)ר
ZB48J1T,1692279954088-33-17SEP23-3/3

45-10
011224

PN=46
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PC28961—UN—24APR23

Menu ) ירפת )ט

ולסמ יל רש
1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-1/9

PC28717—UN—25AUG22

נה ייח ת AutoTrac

2. ץחל לע AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-2/9

PC590575—UN—17AUG23

רדגה ולסמ ל

3. ץחל לע SetTrack ) תרדגה ולסמ .)ל

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-3/9

PC590576—UN—17AUG23

NewTrack ) ולסמ ל דח )ש

4. ץחל לע NewTrack ) ולסמ ל דח ,)ש םא אל ייק ם ולסמ ל ז .ןימ

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-4/9

PC
28845—

U
N
—
22AU

G
23

ויורשפא ת StraightTrack ) ולסמ ל י )רש

5. ץחל לע StraightTrack ) ולסמ ל י )רש ) A(. רחב לכ יש הט
ויורשפאהמ ת זה ונימ .ת

A ולסמ— ל י רש
B יש— הט A+ B
C יש— תט A+ ןוויכ
D יש— תט וא 'וט B
E יש— תט וק ור /בח וא ךר

F יש— תט וק ור /בח וא ךר + ןוויכ
G—יג :הש A+ B
H יג— :הש A+ ןוויכ
I יג— :הש וא /ךר ור בח + ןוויכ

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-5/9

PC590577—UN—17AUG23

םש ולסמ ל

6. רחב תא םש ולסמה .ל

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-6/9

50-1
011224

PN=47

גצ ודמ ר 4– ולסמ ל



PC590578—UN—17AUG23

הדש

7. רחב Field ) .)הדש

8. ץחל לע OK ) יא וש .)ר עס ימל וק ם יוצרה .הדשב

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-7/9

PC590579—UN—17AUG23

SetA ) תרדגה A(

9. ץחל לע SetA ) תרדגה A(.

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-8/9

PC590580—UN—17AUG23

SetB ) תרדגה B(

10 . ץחל לע SetB ) תרדגה B(.

ZB48J1T,1692106465016-33-17SEP23-9/9

PC28961—UN—24APR23

Menu ) ירפת )ט

ולסמ ל ועמ לק
1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-1/6

PC28717—UN—25AUG22

נה ייח ת AutoTrac

2. ץחל לע AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-2/6

PC590575—UN—17AUG23

SetTrack ) תרדגה ולסמ )ל

3. ץחל לע SetTrack ) תרדגה ולסמ .)ל

ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-3/6

PC590576—UN—17AUG23

NewTrack ) ולסמ ל דח )ש

4. ץחל לע NewTrack ) ולסמ ל דח ,)ש םא אל ייק ם ולסמ ל ז .ןימ

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-4/6

50-2
011224

PN=48

גצ ודמ ר 4– ולסמ ל



PC
28846—

U
N
—
22AU

G
23

ויורשפא ת ולסמ ל ועמ לק

5. רחב CurveTrack ) ולסמ ל יע וק )ל ) A(. רחב לכ יש הט ויורשפאהמ ת
זה ונימ .ת

6. עס ימל וק ם יוצרה .הדשב

A ולסמ— ל ועמ לק
B וקע— המ תלגתסמ

C יע— וק יל AB

ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-5/6

PC
590588—

U
N
—
17AU

G
23

RecordTrack ) תטלקה ולסמ )ל

7. ץחל לע ןצחל (הטלקהה Aׂ ( ידכ יחתהל ל .הטלקהב

8. ץחל לע EndSession ) ויס ם )הלעפהה ) C( ידכ ייסל ם תא
.הטלקהה

9. ץחל לע OK ) יא וש )ר ידכ ל ומש ר תא הלעפהה וא לע Cancel
) יב וט )ל ידכ וזחל ר לעפהל ת תטלקה יעה וק .ל

ימ :עד ותב ם ועפה ,הל רשפא והל יס ף הלעפהל גס נמ יט ם לש יע וק יל ם
ועפל הל לע י יד ירע כ ת ולסמה .ל

A — Record ) )הטלקה
B — Pause/Stop ) יהשה /ה יצע )הר

C ויס— ם הלעפהה

ZB48J1T,1692108125002-33-17SEP23-6/6

PC28961—UN—24APR23

Menu ) ירפת )ט

ולסמ ל ילגעמ
1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-1/7

PC28717—UN—25AUG22

נה ייח ת AutoTrac

2. ץחל לע AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-2/7

50-3
011224

PN=49

גצ ודמ ר 4– ולסמ ל



PC590575—UN—17AUG23

SetTrack ) תרדגה ולסמ )ל

3. ץחל לע SetTrack ) תרדגה ולסמ .)ל

ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-3/7

PC590576—UN—17AUG23

NewTrack ) ולסמ ל דח )ש

4. ץחל לע NewTrack ) ולסמ ל דח ,)ש םא אל ייק ם ולסמ ל ז .ןימ

ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-4/7

PC
28847—

U
N
—
22AU

G
23

ויורשפא ת CircleTrack ) ולסמ ל )ילגעמ

5. רחב CircleTrack ) ולסמ ל )ילגעמ ) A(. רחב לכ יש הט
ויורשפאהמ ת זה ונימ .ת

A ולסמ— ל ילגעמ
B לגעמ— נ יס הע

C לגעמ— וק ור /בח וא ךר

ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-5/7

PC
590587—

U
N
—
17AU

G
23

DriveCircleTrack נ( יס הע ולסמב ל )ילגעמ

לגעמ נ יס הע

1. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ונממש התא ור הצ יל וצ ר תא .לגעמה

2. ץחל לע Start ) )לחתה ) A( ידכ ילקהל ט ולסמ ל דח .ש

3. עסה תא נוכמה ה רבעמב ילגעמה .יוצרה

4. ץחל לע Done ) ויס )ם ) B( ידכ יספהל ק תא .הטלקהה

ימ :עד ימה הל Done ) וב )עצ ות יפ ע קר רחאל נש תעס קחרמ יפסמ ק
רשפאמה בשחל נתא וק תד .עצמאה

A — Start ) )לחתה
B ויס— ם

C יב— וט ל

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-6/7

50-4
011224

PN=50

גצ ודמ ר 4– ולסמ ל



PC
590592—

U
N
—
17AU

G
23

Lat/LonCircleTrack ) ולסמ ל ילגעמ וק ור /בח וק וא )ךר

לגעמ וק ור /בח וא ךר

1. עס ימל וק ם יוצרה הדשב ונממש התא ור הצ יל וצ ר תא .לגעמה

2. רחב UseCurrent ) יש ומ ש ונב )יחכ ) A( םא וק ורה ובח וק ואה ךר
ונה ייחכ וכנם ינ .ם

3. ץחל לע ןצחלה ' וק ורה בח ) Bׂׂ ( ו וק ואה ךר ) C(.

4. ץחל לע Save ) ימש )הר ) D(.

A — UseCurrent ) שמתשה ונב )יחכ
B — Latitude ) וק ור )בח

C — Longitude ) וק וא )ךר
D ימש— הר

ZB48J1T,1692108138989-33-17SEP23-7/7

PC28961—UN—24APR23

Menu ) ירפת )ט

ולסמ ל ובג ל
1. ץחל לע Menu ) ירפת .)ט

ZB48J1T,1692108148895-33-17SEP23-1/5

PC28717—UN—25AUG22

נה ייח ת AutoTrac

2. ץחל לע AutoTracGuidance ) נה ייח ת AutoTrac (.

ZB48J1T,1692108148895-33-17SEP23-2/5

PC590575—UN—17AUG23

SetTrack ) תרדגה ולסמ )ל

3. ץחל לע SetTrack ) תרדגה ולסמ .)ל

ZB48J1T,1692108148895-33-17SEP23-3/5

PC590576—UN—17AUG23

NewTrack ) ולסמ ל דח )ש

4. ץחל לע NewTrack ) ולסמ ל דח ,)ש םא אל ייק ם ולסמ ל ז .ןימ
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ויורשפא ת BoundaryTrack ) ולסמ ל ובג )ל

5. ץחל לע BoundaryTrack ) ולסמ ל ג וב )ל ) A(. ץחל לע Boundary
Fill ) ימ יול ג וב )ל ) B(.

6. רחב והדש ובג ל ידכ יפהל ק ולסמ ל ימ יול ג וב .ל

7. ץחל לע Next ) )אבה ידכ ידגהל ר ימ יול ג וב .ל

A ולסמ— ל ובג ל B — BoundaryFill ) ימ יול ובג )ל

ZB48J1T,1692108148895-33-17SEP23-5/5
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גצ ודמ ר 4– ולסמ ל



יכסמ ןוחבא ובע ר GreenStar3
ימ :עד ושת וב ת ןוחבא וירשפא ינת ונת ת םע רבסה .רצק

ZB48J1T,1692098536255-33-12SEP23-1/2
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ירק וא ת ןוחבא ובע ר GreenStar3CommandCenter

PC
590586—
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ירק וא ת ןוחבא ובע ר גצ GreenStar3

A גצה—
B — SystemMode ) בצמ כרעמה )ת
C ייח— ינש וט יר זם ינימ ם
D יר— ןויש הלעפה לש RowSense ז ןימ

E יר— ןויש AutoTrac
F יה— טס וט יר ם
G—וקמ ר יה יוג ישאר

H ז— ןמ ונש רת בצמב נתמה ה לש
ייחה ינש ם

I חתמ— ייח ןש ילאמש
J חתמ— ייח ןש י ינמ

K ויכ— ל ייח ןש
L ויכ— ל
M—וטטס ס ויכ ל

ייח ינש וט יר זם ינימ :ם
● A– ןכ
● B– אל

יר ןויש זהלעפה ןימ לש נה ייח ת וט יר :ם

● A–ןכ ) ירםא ןויש הלעפה לש AutoTracRowSenseGS3 ז )ןימ
● C– (אל םא ןיא יר ןויש הלעפה לש AutoTracRowSenseGS3

ז )ןימ

יר ןויש AutoTrac :
● A– ןכ ) SF1 (
● B– ןכ ) SF2 (
● C– אל

יה טס וט :ר
● ךרע יהה טס לש וטה ר ונה ,יחכ נקחרמה דדמ (ב יא 'ץנ ( וא ) "מ .)מ

וקמ ר יה יוג :ישאר
● A– אלל

● B– GPS
● C– ייח ינש וט יר ם

ז ןמ ונש רת בצמב נתמה ה לש ייחה ינש :ם
● וק בצ ז ןמ כ ואש ת -ה GPS וא ,דב ומ גצ וינשב .ת

חתמ ייח ןש ילאמש

● לע חתמ ייחה ןש ונמב הח ויהל נת ומ ך -מ 2.5 וו .טל

חתמ ייח ןש י ינמ

● לע חתמ ייחה ןש ונמב הח ויהל ובגת ה -מ 2.5 וו .טל

ויכ ל ייח ןש

וטטס ס ויכ ל

● יוכ ל
● אל יוכ ל

ZB48J1T,1692098536255-33-12SEP23-2/2
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ךסמ ןוחבא ובע ר וד ר 4

A יב— וצ יע בקעמ
B נת— יא ם

C וניקת— ת -ה GPS
D כרעמ— ת AutoTrac

ךסמ ןוחבא ובע ר וד ר 4

וטטס ס AutoTrac : וטטס ס AutoTrac יצמ ג תא ישרת ם וע ג ה לש
AutoTrac ו ןכ גתמ /הלעפה יכ יוב לש AutoTrac .

ימ :עד יכרע יב וצ יע ום נת יא ם לש בקעמ וחמ יבש ם ואב ןפ יצר ף רשאכ
AutoTrac ומ לעפ ) 4/4 וטטס ס וע ג )ת ו וע בק לע .וקה יכרעה ם אל

י ונכדעת כ כרעמש ת AutoTrac וי תדר -ל 3/4 וא 2/4 רתהמ יש ,ם
ו יכרעה ים ונתש "---"-ל כ רתש יש ם וטטסה ס בצמב 1/4 .

יב וצ יע (בקעמ A(

ימ :עד לכ דחא יכרעהמ ם יאבה ם ומ גצ ךרעכ -ה 95 וחא ,ז ולכ רמ -ש
95% זהמ ,ןמ יבה וצ יע ים ויה יווש ם וא ודג יל וים רת ךרעהמ ומה .גצ

יגש תא ייטס ה ולסמהמ ל לש 95% - קחרמה ולסמהמ ל ורקה ב ויב רת
נוכמל .ה יגשה הלדגהא דע נוכמהש ה יגמ הע יצחמל ת ךרדה ןיב ינש
ולסמ יל ,ם ו רחאל ןכמ יגשה ויהא כתדר נוכמהש ה ולסמלתברקתמ ל
.אבה נתב יא ם וט יב ,ם יכרע ם הלא ומא יר ם ויהל ת יווש ם וא וחפ ת :מ

4.8 – 12.9 "מק (ש 3–8 "ימ )ש 12.9 – 19.3 "מק (ש 8– 12 "ימ )ש 19.3 – 24.1 "מק (ש 12 – 15 "ימ )ש
יגש תא ייטס ה ולסמהמ ל ) לכ וס יג
ולסמה יל )ם

4 "ס (מ 1.6 'ץניא ( 8 "ס (מ 3.2 'ץניא ( 12 "ס (מ 4.7 'ץניא (

יגש יווזתא ת ןוויכה לש 95% - יה סח לש ןוויכ וכמה נ ה םאתהב ולסמל ל ונה .יחכ נתב יא ם וט יב ,ם יכרע ם הלא ומא יר ם ויהל ת יווש ם וא
וחפ ת :מ

4.8 – 12.9 "מק (ש 3–8 "ימ )ש 12.9 – 19.3 "מק (ש 8– 12 "ימ )ש 19.3 – 24.1 "מק (ש 12 – 15 "ימ )ש
ולסמ ל י רש 0.8° 1° 1.2°
ולסמ ל ועמ /לק לגעמ ) ךרע ז ה יולת ודחב ת
יעה וק .ל יעל וק יל ם ידח וים ירת ש יכרע ם
ובג יה וים ).רת

1.6° 3.0° 3.6°

יש וע ר יינפ ה לש 95% - בצק יינפה ה לש נוכמה ,ה יפשמה ע לע יב וצ יע
יקעה .הב נתב יא ם וט יב ,ם יכרע ם הלא ומא יר ויהלם ת יווש ם וא וחפ ת :מ

4.8 – 12.9 "מק (ש 3–8 "ימ )ש 12.9 – 19.3 "מק (ש 8– 12 "ימ )ש 19.3 – 24.1 "מק (ש 12 – 15 "ימ )ש
ולסמ ל י רש 1° 1.5° 1.8°
ולסמ ל ועמ /לק לגעמ ) ךרע ז ה יולת ודחב ת
יעה וק .ל יעל וק יל ם ידח וים ירת ש יכרע ם
ובג יה וים ).רת

2° 4.5° 5.4°

נת יא (ם B(

ימ :עד יכרע ם וחמש ץ ווטל ח ימה יבט יצמ יג ם ןווחמ וטטס ס ונםע יר ת
והצ .הב יכרעה ם ווטב ח ימה יבט יצמ יג ם ןווחמ וטטס ס ונםע יר ת
י ור .הק

יחטש ם ושמ ישב -ם ידמ תד חטשה ובש נוכמה ה ופ לע .ת ז ה וחמ בש
ועצמאב ינכת וס וגת ,הב וגלג ול יהמ ור ת טלקממ StarFire . לגרס יוויחה
ל חטש ושמ ומשב גצ עבצב והצ ב רשאכ וה א וחמ ץ ווטל ח ימה יבט ו עבצב
י ור ק רשאכ וה א ווטב ח ימה .יבט

תקלחה ילגלגה -ם וחא ז תקלחה ילגלגה נם תדדמ לע י יד וושה תא
ירק תא יהמ ור ת ילגלגה ם נוכמב ה יהמל ור ת -ה GPS . ךרע ודג ל -מ 6%
יבצמ ע לע ךכ ילגלגתקלחהש ם ולע הל יפשהל ע הערל לע יב וצ יע

AutoTrac .

GPSHealth ) וניקת ת -ה GPS ( ) C(

ויד -ק ויד ק ימה וק ם לש טלקמה ומ גצ וחאב יז .ם ידכ ישהל ג תא וידה ק
ו נה ונש ת ייוצרה ,ם ורד ש 100% ויד .ק

וע תמצ וא ת יא וכ ת וא ת ית ןוק StarFire לבקתמה לע י יד .טלקמה

ךשמה ומעב ד אבה ZB48J1T,1692676792441-33-23AUG23-1/2
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AutoTracSystem ) כרעמ ת AutoTrac ( ) D( AutoTracMode ) בצמ
AutoTrac) ןייצמ– וסתא יג יח לשהרקבהתד AutoTrac ומה נקת נוכמבת .ה

י יח תד הרקב בצמ AutoTrac
AT2 ) 7R 'סמ יס וד יר 110101 –, 8R 'סמ יס וד יר 160001 –, 8RT 'סמ יס וד יר 923001 –, 8RX-
'סמ יס וד יר 801001 –(

AT2.0

AT1 י( יח תד תרקב AutoTrac ושמ תבל וא ומ נקת ת )לעפמב AT1.0
רקב AutoTrac300 ATC300
רקב AutoTrac ייר ןב ATCRaven
רקב AutoTracReichhardt ATCReichhardt
רקב AutoTracDeere ATCDeere

AutoTracUniversal300 ATC300
AutoTracUniversal200 ATC200
AutoTracUniversal100 ATC100

גתמ ךשמה לש AutoTrac - ןייצמ ON רשאכ גתמ ךשמהה לש
AutoTrac ,ץחלנ ו יובכ רשאכ גתמ ךשמהה ושמ .ררח

ZB48J1T,1692676792441-33-23AUG23-2/2
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ינ יוק ייח ינש וט יר ם
ז יה ור :ת הבכ תא ונמה ,ע בלש תא םלב ינחה וה וה אצ תא
.חתפמה

KR43067,00000B3-33-11NOV08-1/2

TS696—
U
N
—
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H
90891—

U
N
—
26FEB08

גה הב תא וש ןחל יצקה ור נה ךמ תא וצעמ ר יטבה וח (ת A( לע ומ ט
יצה יל נ רד יהה ורד .יל

י ודבלש ק ידמ וי ם נםא וח ץ ינ יוק לש ייח ינש וטה יר .ם ורבטצה ת וספ ל ת
לע ייחה ינש ם ולע הל ונמל ע ונת הע וח ישפ ות וגפל ע יבב וצ יע .ם ינל יוק
ייחה ינש ,ם רסה תא וספה ל ת ייחהמ ינש ום יבס .םב ודב ק ורזש וע ת
ייחה ינש ים וכ ול ת ונל ע אלל .הערפה

ידמ נש ,ה שפח יחש הק ומ זג תמ לש ות יבת ו יצ יר ייחה ינש .ם ףלחה תעב
וצה .ךר

A וצעמ— ר יטב וח ת

KR43067,00000B3-33-11NOV08-2/2
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ימ עד ינכט

ינ ןת וכרל ש ימ עד ינכט -מ JohnDeere . וסרפה ימ זם ינימ ם וחכ רמ
ומ ספד וא ופב טמר CD-ROM .

ינ ןת זהל ןימ דחאב ואה ינפ ם :הלאה

● ונח ת ירפסה ם יינכטה ם לש JohnDeere : www.JohnDeere.
com/TechInfoStore

● ןופלט 1-800-522-7448
● נפ ה וסל ןכ JohnDeere וזאב ךר

ימה עד זה ןימ וכ :לל
DX,SERVLIT-33-07DEC16-1/5
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ולטק יג יקלח :ם יקלחה ם זה ינימ ם בכרל ךלש דצל ישרת ימ ם ופמ יטר ם
יש ורזע ךל זל וה ת תא יקלחה ם וכנה ינ .ם ולטקה יג ם ומ יע יל גם ם יפל ור ק
ו .הבכרהל
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ירדמ יכ ם יעפמל יל :ם יכמ יל ם ימ עד ונב יאש יטב וח ,ת ,הלעפה וזחת הק
ו יט ופ יל .ם

DX,SERVLIT-33-07DEC16-3/5
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ירדמ יכ ם יינכט :ם יכמ יל ם ימ עד ינכט יטל ופ ל בכרב .ךלש םה יכמ יל ם
יטרפמ ,ם ילה יכ יפ ור וק הבכרה ייוולב ת ישרת ימ ירז תמ ןמש יה וארד יל
ו רת יש ימ וויח .ט רפסמל ומ ירצ ים ש ירדמ יכ נם ידרפ ם םהלשמ םע יטרפ
ית ןוק ו .ןוחבא יכר יב ם יוסמ ימ ,ם ןוגכ ונמ יע ,ם ז ינימ ם ירדמב ך יכר יב ם
נ ידרפ .ם

ךשמה ומעב ד אבה DX,SERVLIT-33-07DEC16-4/5
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ות ינכ ת ילה ומ ד וכ לל ת ורדסשמח ת יקמ ופ ת לש ירפס ם יטרפמה ם ימ עד
יסב יס אלל רשק יל :ןרצ

● תרדס AgriculturalPrimer תראתמ ונכט ול ויג ת ובע ר ואלקח ת
ו ווח וא .ת
● תרדס FarmBusinessManagement ינל וה ל יקשמ ם וב נח ת

ויעב ת ימא וית ת וחטשהמ יצמ הע ונורתפ ת יישעמ ם וחתב ימ ם ןוגכ
וויש ,ק ימ ,ןומ יחב תר ויצ וד יאת ומ .ת
● ירדמ יכ FundamentalsofServices יארמ ם ךל יכ דצ ל ןקת
ו ל זחת ק ויצ ד ונש דע הלעפהל .חטשב
● ירדמ יכ FundamentalsofMachineOperation יבסמ יר ם תא

יה וכ ול ות ווכה ונ ינ ם לש וטקרט יר ום ויצ ד ,רחא יכ דצ ל רפש תא
יבה וצ יע ם ,םהלש ו יכ דצ ונמל ע ועפ ול ת וימ ורת ת .הדשב

● ירדמ יכ FundamentalsofCompactEquipment יקפסמ ם
וה ואר ת יטל ופ ל ו וזחת הק ויצב ד לש דע 40 וכ ח וס .ס

DX,SERVLIT-33-07DEC16-5/5
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תרבח JohnDeere וע לתדמ יש ור ךת

יבש וע ת ןוצר וקלה וח ת ושח הב -ל JohnDeere .

וסה ינכ ם ונלש וש יפא ם קפסל ךל יש ור ות יקלח ם ואב ןפ יהמ יור יע :ל

– יקלח ם ל וזחת והק יטל ופ יל ם ידכ ל ומת ך ויצב ד .ךלש

– נוכמ יא ם ילעב כהה הרש ורדה והש ןכ ילכה ם נה וח יצ ןוחבאלם ו ל ית ןוק
ויצה ד .ךלש

ילהת ך ןורתפ ויעב ת ונה ועג ת ל יבש וע ת ןוצר וקלה וח ת

וס ןכ JohnDeere וסמ ר ל ימת הכ ויצב ד וךלש ןורתפל לכ יעב ה הבש
ית .לקת

1. תעב יינפ ה וסל ןכ ,ךלש ןכה תא יטרפה ם יאבה ם :שארמ

– גד ם נוכמה וה רפסמ יז יוה ומה רצ הלש

– יראת ך יינקה ה

– וא יפ יעבה ה

2. וש חח םע נמ לה ישה ור ת לש וסה ןכ לע יעבה .ה

3. םא וה א יאל וכ ל ותפל ר תא יעבה ,ה רבסה וא הת נמל לה וסה ונכ ת
ו שקב ונממ .הרזע

4. נםא לקת ת יעבב ה וח ו-תרז נ ינש ת וסהש ונכ ת ניא ה וסמ לג ותפלת ,ר
וסהמשקב ונכ ונפלת -לת JohnDeere לבקל .הרזעת ולחל ,ןיפ נפ -לה

AgCustomerAssistanceCenter ןופלטב 1-866-993-3373 (
ודב ל"א כל ות תב www.deere.com/en_US/ag/contactus .

DX,IBC,2-33-02APR02-1/1
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