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Uvod

Predmluva

DEKUJEME VAM, Ze jste si zakoupili produkt John Deere.

Peglivé si PRECTETE TUTO PRIRUCKU a seznamte se
se spravnym pouzivanim a udrzbou vaseho produktu.

V opacném pfipadé mulze dojit k vaznému Urazu osob
nebo k poSkozeni zafizeni. Tento navod k obsluze

a vystrazné stitky umisténi na produktu mohou byt k
dispozici i v jinych jazycich. (Pro objednani navstivte
stranku https://techpubs.deere.com/.)

TUTO PRIRUCKU JE TREBA POVAZOVAT za nedilnou
soucast vasSeho produktu a pfi prodeji produktu musi
zustat pfiloZzena.

HODNOTY VELICIN uvedené v tomto navodu k pouZiti
jsou uvedeny v metrickych i angloamerickych jednotkach.
Pouzivejte jen spravné dily a spojovaci material. Na
metrické Srouby, pfip. palcové Srouby jsou nezbytné
rozdilné klice.

Oznaceni stran VPRAVO a VLEVO se vztahuje ke sméru
jizdy stroje nebo naradi vpred.

IDENTIFIKACNI VYROBNI CISLA (P.I.N.) SI ZAPISTE
na pfislusné misto v navodu k obsluze. Zaznamenejte
v8echna Cisla prfesné. V pfipadé kradeze produktu se
mohou tato Cisla stat dalezitym pomocnikem v patrani.
Kromé toho Vas prodejce produktl John Deere bude

tato Cisla potfebovat pfi vyfizovani Vasi objednavky
nahradnich dild. Zalohu identifikacnich Cisel si ulozte na
bezpe&ném misté mimo stroj nebo mimo tento produkt.

ZARUKA je poskytovana jako souéast podpirného
programu spole€nosti John Deere pro zakazniky, ktefi
provadéji obsluhu a udrzbu stroje podle pokynu v tomto
navodu k obsluze. Zaru¢ni podminky jsou popsany na
zaruénim listu nebo prohlaseni, které obdrzite od svého
prodejce.

Tato zaruka vam zajistuje, ze spole€nost John Deere bude
podporovat své vyrobky v pfipadé, ze se u nich v zarucni
dobé vyskytnou zavady. Za urcitych podminek poskytuje
spole¢nost John Deere rovnéz moznost zdokonaleni
vyrobku v misté pouzivani, Casto bezplatné, a to i pokud
jiz zaruéni doba vyrobku uplynula. Pokud je s vyrobkem
zachazeno nespravnym zpusobem, nebo pokud byl
upraven mimo specifikace vyrobce, zaruka pozbyva
platnost a zdokonaleni vyrobku muize byt odepreno.

Pokud nejste plivodni vlastnik tohoto produktu, ve
vlastnim zajmu se obratte na svého mistniho prodejce
produktd John Deere a sdélte mu vyrobni &islo stroje.
Spolecnost John Deere vas tak mize snadnéji informovat
o rlznych zalezitostech a zdokonalenich svych vyrobkd.

Vyrobni &islo:

zb48j1t,1692254533140 -16-17AUG23-1/1
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Ochranné znamky

Ochranné znamky

AMS™ Obchodni znacka Deere and Company
Android™ Ochranna znamka spoleénosti Google Inc.
Apple® Ochranna znamka spole¢nosti Apple, Inc.
AutoTrac™ Obchodni znacka Deere and Company
Bluetooth® Ochranna znamka spolec¢nosti Bluetooth SIG
CommandCenter™ Obchodni znacka Deere and Company
GreenStar™ Obchodni zna¢ka Deere and Company
iGrade™ Obchodni znacka Deere and Company
iTEC™ Obchodni znacka Deere and Company
JDLink™ Obchodni znacka Deere and Company

John Deere Remote Display Access™

Obchodni zna¢ka Deere and Company

Ochranna znamka spolecnosti Microsoft Corporation ve Spojenych

Microsoft® statech a jinych zemich.

RowSense™ Obchodni znacka Deere and Company
Service ADVISOR™ Obchodni znacka Deere and Company
StarFire™ Obchodni znacka Deere and Company

StellarSupport™

Obchodni znacka Deere and Company

Surface Water Pro

Obchodni zna¢ka Deere and Company

Windows®

Ochranna znamka spole¢nosti Microsoft Corporation ve Spojenych
statech a jinych zemich.
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Bezpecnost

Rozliseni bezpecénostnich informaci

Tento symbol upozorfiuje na nebezpeci. Uvidite-li na stroji
nebo v tomto navodu tento vystrazny symbol, davejte
pozor, protoZe hrozi potencialni riziko zplisobeni zranéni.

Dodrzujte doporu¢ena opatfeni a zasady bezpecnosti pfi
praci.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -16-030CT22-1/1

VYZNAM VYSTRAZNYCH NAPISU

NEBEZPECI; Vystrazny napis NEBEZPECI oznaduje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude zabranéno
— bude mit za nasledek umrti nebo vazné poranéni.

VAROVANI; Vystrazny napis VAROVANI oznaduje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude zabranéno
— by mohla mit za nasledek umrti nebo vazné poranéni.

POZOR; Vystrazny napis POZOR oznacuje nebezpecnou
situaci, kterd — pokud ji nebude zabranéno — by mohla
mit za nasledek drobné nebo stfedné zavazné poranéni.
Napis POZOR také mlze upozorfiovat na nebezpecné
postupy souvisejici s udalostmi, které mohou vést ke
zranéni osob.

Vystrazné napisy NEBEZPECI, VAROVANI nebo POZOR
se pouZivaji spolecné s vystraznymi symboly. Heslo
NEBEZPECI oznacduje nejvaznéjsi riziko. Vystrazné

A\ NEBEZPECI

A\ VAROVANI

A POZOR

TS187 —16—30SEP88

znatky NEBEZPECI a VAROVANI jsou umistény v
blizkosti zdroju nebezpedi. Vystrazné znacky typu POZOR
udavaji obecné zasady bezpecénosti. Oznaceni POZOR
upozorriuje také na bezpecnostni pokyny v této pfirucce.

DX,SIGNAL -16-060CT16-1/1

Dodrzujte bezpecnostni pokyny

Peclivé se seznamte se vdemi bezpecnostnimi pokyny v
tomto navodu a s bezpecnostnimi Stitky na stroji. UdrZujte
vystrazné znacky v dobrém stavu. Schazejici nebo
poskozené bezpec€nostni Stitky vyménte. Zajistéte, aby
nové komponenty zafizeni a nahradni dily byly opatfeny
spravnymi bezpecnostnimi Stitky. Nahradni bezpec¢nostni
Stitky jsou k dostani u autorizovaného prodejce produktu
John Deere.

Pro dily a sou¢asti dodavané jinymi dodavateli mohou byt
k dispozici dalSi bezpecnostni informace, které nejsou
uvedeny v tomto navodu k obsluze.

Naucte se, jak spravné obsluhovat stroj a jak spravné
pouzivat ovladaci prvky. Nedovolte, aby stroj pouzivala
osoba bez zaskoleni.

Udrzujte vozidlo v dobrém provoznim stavu. Nepovolené
zmeény provedené na stroji zhorSuji jeho funkce, snizuji
bezpecnost provozu a zkracuiji zivotnost stroje.

TS201 —UN—15APR13

Nerozumite-li jakékoli ¢asti tohoto navodu a potfebujete-li
pomoc, kontaktujte prosim autorizovaného prodejce
produktt John Deere.

DX,READ -16-01AUG22-1/1
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Bezpecnost

Bezpecné provadéni udrzby

Pred zacatkem prace se dukladné seznamte s postupem
udrzby. Pracujte na Cistém a suchém misté.

Nikdy nepromazavejte, neprovadéjte udrzbu ani
nesefizujte vozidlo, které je v pohybu. Dbejte, aby nedoslo
k zachyceni rukou, nohou nebo odévu pohyblivymi
soucastmi. Zastavte vSechna hnaci ustroji a pomoci
ovladacich prvkl odtlakujte potrubi a hadice soustavy.
Spustte nafadi na zem. Zastavte motor. Vytahnéte klicek
ze spinaci skfifky. Nechejte stroj vychladnout.

Dily stroje, které musi byt pfi udrzbé zvednuty, zajistéte
pevnymi podpérami.

Vzdy dbejte na dobry stav a odborné provedenou
montaz vSech dill. PoSkozené ¢asti okamzité opravte.
Opotfebené nebo poSkozené dily vyménte. Odstrante
vSechny nanosy mastnoty, oleje nebo bahna.

U zafizeni s vlastnim pohonem odpojte pfed nastavovanim
elektrické soustavy nebo svareni na stroji zemnici kabel
baterie (-).

Dfive nez zahgjite servis elektrického systému nebo
svareni na stroji, odpojte kabelové svazky u vle€eného
naradi.

TS218 —UN—23AUG88

Pad pfi €isténi nebo jinych pracich ve vyskach mize vést
k vaznému poranéni. Pro snadny pfistup ke kazdému
mistu montaze pouzijte Zebfik nebo ploSinu. Pouzivejte
pevné a bezpecné opérné body pro ruce a nohy.

DX,SERV -16-28FEB17-1/1

Bezpecna manipulace s elektronickymi
soucastkami a konzolami o

Pad béhem montaze nebo demontaze elektronickych
soucasti namontovanych na zafizeni maze byt pficinou
vazného poranéni. Pro snadné dosazeni na kazdé
montazni misto pouzivejte Zebfik nebo ploSinu. Pouzivejte
pevné a bezpecné opéry hornich a dolnich koncetin.
Nemontujte ani nedemontujte sou€asti v mokrych ani
mrazivych podminkach.

Pokud montujete nebo opravujete zakladnovou stanici
RTK na véz nebo jinou vysokou konstrukci, pouzivejte
horolezce s osvéd¢enim.

TS249 —UN—23AUG88

Pokud montujete nebo opravujete stozar GPS pfijimace
vyuzivaného pro naradi, pouzivejte spravné techniky
zvedani a spravné ochranné vybaveni. Stozar ma velkou
hmotnost a obtiZné& se s nim manipuluje. Pokud neni

montazni misto pfistupné ze zemé nebo servisni ploSiny,
je nutna pfritomnost dvou osob.

DX,WW,RECEIVER -16-24AUG10-1/1
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Bezpecénost

Bezpecna obsluha navadécich systému

Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pfed vjezdem
na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci systémy. P¥i
jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte) navadéci systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka obsluhy za
ucelem ucinnéjsiho provadéni operaci na poli. Za
drahu stroje vzdy odpovida obsluha. Navadéci systémy
automaticky nedetekuji prekazky d&i jiné stroje ani
nezabrani kolizim s nimi.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni stroje. K nim patfi mimo jiné
AutoTrac, iTEC, Autotrack (AutoTrac™) - automatickeé
otaceni, AutoTrac Implement Guidance (pasivni),
AutoTrac Universal, AutoTrac™ Controller, AutoTrac
a synchronizace stroju John Deere.

Jak predchazet urazim obsluhy a jinych osob:

¢ Je zakazano vystupovat na stroj nebo z néj sestupovat,
je-li v pohybu.

* Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, nafadi a
navadéciho systému.

- Pokud pouzivate systém iTEC, Automatizaci otaceni
AutoTrac nebo Navadéni nafadi AutoTrac (pasivni),
ujistéte se, Ze byly definovany presné hranice.

- Jestlize pouzivate aplikaci Synchronizace stroji John
Deere, zajistéte, aby domovsky bod ovladaného stroje
byl kalibrovan s dostatecnou vzdalenosti mezi stroji.

* Budte pozorni a sledujte okoli.

* Pfevezméte Fizeni na volantu, pokud je nezbytné
predejit nebezpecdi na poli, vyhnout se osobam, zarizeni
nebo jinym prekazkam.

* Pokud nizka viditelnost ovliviuje vasi schopnost Fidit
stroj a rozeznat osoby nebo pfekazky v draze stroje,
zastavte provoz.

* Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci stroje
a pfizpusobte rychlost stroje.

bvvmsit, 1690521594604 -16-28JUL23-1/1

Spravné pouzivani bezpec¢nostniho pasu

Zabrante zranéni rozdrcenim nebo smrti pfi pfevraceni
stroje.

Tento stroj je vybaven konstrukci ochranného ramu
chraniciho pfi pfevraceni (ROPS). Pfi pouzivani
ochranného ramu ROPS POUZIVEJTE bezpecnostni pas.

* Uchopte pas za sponu a ovinte pas okolo téla.

e Zasunte sponu do upinace. Ozve se cvaknuti.

* Tahem za sponu se ujistéte, zda je pas dukladné
upevnén.

* Pas musi tésné obepinat kycCle.

Pokud spojovaci material, spona, pas nebo navijeci
zafizeni vykazuji stopy poSkozeni, vymé&iite cely
bezpecnostni pas.

Zkontrolujte bezpec¢nostni pas a jeho montazni prvky
alespon jednou ro¢né. Vénujte pozornost poskozeni, jako
napf. trhlinam, tfepeni, nadmérnému nebo neobvyklému

P 4
}
opotfebeni, blednuti nebo abrazi. PFfi vyméné systému
bezpecnostnich past pouzivejte pouze nahradni dily

schvalené pro typ vozidla. Obratte se na svého prodejce
John Deere.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -16-22AUG13-1/1

Udrzujte bezpe€nou vzdalenost od sklizecich
jednotek

Zaci ligta, $nek valu, pfihanéc a vkladaci valce nelze pfi

jejich ¢innosti dokonale opatfit kryty. Udrzujte bezpecnou
vzdalenost od téchto pohyblivych soucasti stroje, pokud

jsou v €innosti. Pfed zahajenim udrzby nebo uvolfiovani
zaneseneho stroje vzdy vypnéte hlavni spojku, zastavte

motor a vytahnéte klicek ze spinaci skfinky.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -16-21DEC90-1/1
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Informace o zakonech a dodrzovani predpist

Prohlaseni o shodé ES

Nize uvedena osoba prohlasuje, ze

Produkt: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

splfiuji vSechna pfisluSna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych norem:

Smeérnice

Cislo

Zpusob certifikace

Smeérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu

2004/108/ES Vlastni certifikace, pfiloha Il smérnice

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spolecenstvi k vytvofeni technického popisu vyrobku:

Misto prohlaseni: Kaiserslautern, Némecko

Datum prohlaseni: 29. ¢ervence 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Jméno: Aaron Senneff

Pracovni pozice: Engineering Manager, John Deere Intelligent

Solutions Group

Vyrobni pobocka: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48j1t,1695303948124 -16-21SEP23-1/1
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Tlacitko obnoveni ¢innosti

Nastaveni tlaCitka obnoveni ¢innosti .

Je-li stroj vybaven systémem AutoTrac a propojen s
adaptérem pro sklizen kukufice se systémem RowSense,
aktivacéni tlacitka 2 a 3 na multifunkéni pace budou
automaticky aktivovana a budou slouzit ke spousténi
Zaciho valu a jako tlacitko obnoveni ¢innosti sytému
AutoTrac. U stroju modelového roku 2012 a novéjSich
slouzi tlagitko Auto k aktivaci funkce AutoTrac a snimace
fadku se aktivuji pfi kontaktu plodiny a hmatacu. (Viz
Nastaveni vstupu do fadku pfi spousténi systému, kde
najdete vice informaci.)

PC582138 —UN—28JUL23

Tlacitko obnoveni &innosti na stroji (starsi)

PC582139 —UN—28JUL23

Tlacitko obnoveni cinnosti na stroji (novéjsi)

bvvmsit, 1690524195381 -16-050CT23-1/1

1 5-1 011124

PN=11




AutoTrac RowSense

Prehled

Systém AutoTrac RowSense je tvoien nasledujicimi
soucastmi:

* Integrovany systém AutoTrac je nainstalovan a
aktivovan na stroji s upgradovanym softwarem AutoTrac
RowSense v fidici jednotce soustavy Fizeni (SSU), s
aktivni verzi AutoTrac aktivace SF1 nebo SF2.

- U mlati¢ek fady 50 a 60 je tfeba nainstalovat upgrade
softwaru pro ovladani mustku.

- Sklizeci mlaticky modelové fady S—, W—, T— z roku
2008 a C— z roku 2009 musi byt vybaveny sbérnici
LYNX, ktera bude kompatibilni se systémem AutoTrac
RowSense.

¢ Integrovany systém AutoTrac je nainstalovan a
aktivovan na stroji s upgradovanym softwarem AutoTrac
RowSense v Fidici jednotce soustavy fizeni (SSU), s
aktivni verzi AutoTrac aktivace SF1 nebo SF2.

* Stroje modelového roku 2012 a novejsi vyzaduiji displej
GreenStar 3 2630, displej GreenStar 3 CommandCenter
nebo novéjsi.

* Stroje modelového roku 2011 a novéjsi vyzaduiji displej
GreenStar 2 2600 nebo GreenStar 3 2630.

* Aktivace systému AutoTrac RowSense.

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 se starSi aktivaci GS2
AutoTrac SF1.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 se starSi aktivaci GS2
AutoTrac SF2 nebo aktivaci GS2 AutoTrac.

¢ Aktivace funkce AutoTrac RowSense pro displej 4.
generace.

* Prijimac StarFire s korekénim signalem SF1, SF2, SF3
nebo RTK.

¢ Jeden par fadkovych cidel na schvaleném nastavci pro
sklizeni kukufrice.

AutoTrac RowSense pracuje se vSemi stavajicimi
schématy sledovani. AutoTrac pracuje v nasledujicich
rezimech: Adaptivni kfivky, kfivky AB, kruhova stopa

a pfima stopa. AutoTrac RowSense je vylepSeni
integrovaného systému AutoTrac na kompatibilnim displeji
pro presné zemédeélstvi pfi sklizni kukufice. Snimace
fadkd namontované na schvaleném adaptéru pro sklizer
kukufice zjistuji umisténi fadku na zakladé detekce
stonk( kukufice. Aplikace Navadéni AutoTrac vyuziva
signal ze snimace fadkl v kombinaci se stavajicimi
signaly AutoTrac k udrzovani stroje na navadéci draze.
Pokud ze snimacu fadkd nepfichazi zadny signal (napf.
pfi prejizdéni vody), bude pouzita klasicka navigace GPS.
VétSina vlastnosti systému AutoTrac zUstava beze zmén.
Snimace fadkud jsou jednoduse jiné vstupy polohy pro
fizeni stroje. VSechny rezimy sledovani jsou nastaveny
stejnym zpusobem, jako pro systémy AutoTrac na bazi

zb48j1t,1688365471549 -16-28SEP23-1/1
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

Nastaveni systému AutoTrac RowSense

pomoci displeje GreenStar

Pomoci displeje GreenStar 3

POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je

tfeba provést také néasledujici kroky:

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48]1t,1690443942471 -16-17SEP23-1/13

2. Zvolte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)
zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-2/13

3. Zvolte Navadéni.

PC582160 —UN—01AUG23

Navadéni
7b48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-3/13

4. Vyberte moznost Nastaveni navadéni.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastaveni navadéni
zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-4/13

5. Vyberte moznost Zména nastaveni RowSense.

PC582162 —UN—01AUG23

RowSense

Settings Change

Zména nastaveni RowSense

Pokrac¢ovani na dals$i strané zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-5/13

011124
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

6. Vybérem moznosti Stav systému (A) aktivujte snimace
systému navadéni v fadku.

7. Zaijistéte, aby byla hodnota Posun snimace (B)
spravna (vychozi hodnota je 0).

8. Pro pozadovany reZim zvolte moznost Najeti do fadku
(C).

9. Zvolte Pfijmout (D) a opustte stranku Nastaveni
RowSense.

A—Stav systému
B—Posun snimace

C—Najeti do radku
D—P¥Fijmout

RowSense Settings

s e Enabled
Emsor Offset | | 0 | + |
E?.tD; 0 | et

PC582140 —UN—28JUL23

Stréanka Nastaveni RowSense

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-6/13

10. Ikona AutoTrac RowSense se bude stale zobrazovat
na strance Spustit v uzivatelském rozhrani aplikace
Navadéni AutoTrac.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-7/13

Pomoci displeje CommandCenter GreenStar 3

POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je
tfeba provést také nasledujici kroky:

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-8/13

2. Zvolte GreenStar (GS3).

Pokrac¢ovani na dalsi strané

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-9/13
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

3. Zvolte Nastaveni PC582163 —UN—O01AUG23

+

Settings
Nastaveni

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-10/13

4. Vyberte moznost Nastaveni RowSense. PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

Nastaveni RowSense

zb48j1t,1690443942471 -16-17SEP23-11/13

5. Vybérem moznosti Stav systému (A) aktivujte snimace

systému navadéni v radku. RowSense Settings
6. Zaijistéte, aby byla hodnota Posun snimace (B)
spravna (vychozi hodnota je 0). e C A
7. Pro pozadovany rezim zvolte moznost Najeti do fadku —— 0
o —| =+
8. Zvolte Pfijmout (D) a opustte stranku Nastaveni o ~
RowSense. Enter JENLS | Manual
A—Stav systému C—Najeti do radku
B—Posun snimace D—Prijmout

zb48]1t,1690443942471 -16-17SEP23-12/13

PC582140 —UN—28JUL23

Stranka Nastaveni RowSense

9. lkona AutoTrac RowSense se bude stéle zobrazovat =~ PC582150 —UN—01AUG23

na strance Spustit v uzivatelském rozhrani aplikace
Navadéni AutoTrac.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -16-17SEP23-13/13

011124
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

PC28961 —UN—24APR23

Nastaveni systému AutoTrac RowSense

pomoci displeje 4. generace ﬂ
POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je
tfreba provést také nasledujici kroky:

Nabidka
1. Zvolte polozku Nabidka.

bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-1/7

2. Zvolte zalozku Aplikace. PCS82132 —UN—27JUL23
Applications
Aplikace
bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-2/7
3. Zvolte Navadéni AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22
Navadéni AutoTrac
bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-3/7
4 ZVOlte |nf0rmace PC582133 —UN—27JUL23
Informace
bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-4/7
5. Vybérem moznosti ZAPNUTO/VYPNUTO (A) aktivujte Rowsense
snimace systému navadéni v fadku. B 0
% \‘_
6. Zvolte pozadovany rezim najeti do fadku, a to bud | Status & Settings ‘ (I'B  OFF |
Rizeni GPS (C) nebo Ru¢ni fizeni (D). g
2
. . , I
7. Vyberem,polozky Sta,v avnastavenl (B) zobrazte Row Entry Mode §
nastaveni posunu snimace. %l
() GPs st (@) Manual 5t 8
A—ZAPNUTO/VYPNUTO C—Rizeni GPS @(:91 eer @@ anual Steer §
B—Stav a nastaveni D—Ruéni fizeni §
Stranka Informace systému RowSense
Pokrac¢ovani na dals$i strané bvvmsit,1690446889571 -16-17SEP23-5/7
25-4 011124
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012 ‘

8. Zaijistéte, aby byla hodnota Posun snimace (B)
spravna (vychozi hodnota je 0).

9. Vybérem moznosti ZAPNUTO/VYPNUTO (A) aktivujte
snimace systému navadéni v fadku.

10. Vybérem X v pravém hornim rohu opustte stranku
Stav a nastaveni RowSense.

A—ZAPNUTO/VYPNUTO B—Posun snimace

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @

(A)

SensorOffset =
%. stand By on PGl
| LT TR T |
) e e @ A guldance track must be selected
- o . -
[ < ] [ 4 @ ces signal adequate 3
Reset 2
@ Rowsense sensor voltages 0K N
( |
=0 z
\_J (D RewSense sensors unable to detect crop 3|
Sensor Voltages 3
Leht v [ o | @ Resume AutaTrac §
Right | W i 8
a

Stranka Stav a nastaveni RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-6/7

11. Na strance aplikace Navadéni AutoTrac se zobrazi
ikona AutoTrac RowSense (A).

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guidance @ & m

Guidance
Track 1

¢ -5
| SetTeack

30.0001t
Track Spating
Rows ense
L3

offset
&

J 2

,

PC582137 —UN—28JUL23

Stranka Navadéni AutoTrac s aktivovanou funkci RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -16-17SEP23-7/7
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

e ye

Nastaveni vyrovnani navadéni radku

Pfi navadéni v fadku Ize nastavit posun, aby se zménilo i
vyrovnani stonkud vstupujicich do valu mlaticky.

Pfiklady, kdy je nuthd zména vyrovnani:

* Odhad fadku plodiny je uprostfed valu miaticky a radky
byly zatlaCeny valem. Vyrovnani Ize nastavit tak, aby
byl "rozdil rozdélen" a vSechny fadky budou ohnuté, ale
ne tolik, jako by byly bez nastaveného vyrovnani.

* Rozdélovace stébel se snimacem fadkd nebudou s
fadkem zarovnany. NeZ bude mozné provést opravy, je
mozné nastavit vyrovnani a ¢aste¢né se tak vyporadat
S nevyrovnanymi stonky.

Pokud je hodnota vyrovnani nizsi nez 0, muze dojit k
tomu, Ze bude stroj zataet mirné vlevo, a hodnota vyssi
nez 0 zpusobi nataceni mirné vpravo. Vychozi hodnota je
0, rozsah hodnot je -50—50.

1. Prechod na stranku Nastaveni RowSense:

Na displeji GreenStar 3: Zvolte Nabidka, GreenStar
(GS3), Navadeéni, Nastaveni navadéni a poté
vyberte moznost Zména nastaveni RowSense. Dalsi
informace naleznete v ¢asti Nastaveni AutoTrac
RowSense pomoci displeje GreenStar v tomto oddilu.

2. Na displeji CommandCenter GreenStar 3: Zvolte
Nabidka, GreenStar (GS3), Nastaveni a poté vyberte
Nastaveni RowSense. Dalsi informace naleznete v
¢asti Nastaveni AutoTrac RowSense pomoci displeje
GreenStar v tomto oddilu.

Na displeji 4. generace: Zvolte Nabidka, Aplikace,
Navadéni AutoTrac, Informace a poté vyberte Stav
a nastaveni v ¢asti RowSense. Dalsi informace
naleznete v ¢asti Nastaveni AutoTrac RowSense
pomoci displeje 4. generace v tomto oddilu.

3. Zadejte hodnotu posunu snimace v rozmezi -50—50.
Vychozi hodnota je 0.

4. Na displeji GreenStar 3: Zvolte Pfijmout a odejdete z
nastaveni systému RowSense.

Na displeji CommandCenter GreenStar 3: Zvolte
Pfijmout a odejdete z nastaveni systému RowSense.

Na displeji 4. generace: Vybérem moznosti X
opustte stranku Stav a nastaveni RowSense.

bvvmsit, 1690530224859 -16-14SEP23-1/1

Nastaveni najeti do radku
Pomoci displeje GreenStar
1. Prechod na stranku Nastaveni RowSense.

Na displeji GreenStar 3: Zvolte Nabidka, GreenStar
(GS3), Navadeéni, Nastaveni navadéni a poté
vyberte moznost Zména nastaveni RowSense. DalSi
informace naleznete v ¢asti Nastaveni AutoTrac
RowSense pomoci displeje GreenStar v tomto oddilu.

Na displeji CommandCenter GreenStar 3: Zvolte
Nabidka, GreenStar (GS3), Nastaveni a poté vyberte
Nastaveni RowSense. Dalsi informace naleznete v
Casti Nastaveni AutoTrac RowSense pomoci displeje
GreenStar v tomto oddilu.

2. Pro pozadovany rezim zvolte moznost Najeti do radku
(C).

3. Zvolte Pfijmout (D) a opustte stranku Nastaveni
RowSense.

Pokrac¢ovani na dal$i strané

RowSense Settings

System
Ctatus C Enabled
Smsor Offset | ___ I 0 | + I

Rowe
Entny

C | Manual

C—Najeti do radku
D—Pfijmout

PC582140 —UN—28JUL23

Stranka Nastaveni RowSense

A—Stav systému
B—Posun snimace

bvvmsit, 1690534615778 -16-17SEP23-1/2
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012 ‘

Pomoci displeje 4. generace
1. Prechod na stranku Nastaveni RowSense.

Zvolte Nabidka, Aplikace, Navadéni AutoTrac
Guidance a potom vyberte Informace.

2. Vybérem moznosti ZAPNUTO/VYPNUTO (A) aktivujte
snimace systému navadéni v fadku.

3. Zvolte pozadovany rezim najeti do fadku, a to bud
Rizeni GPS (C) nebo Rugéni fizeni (D).

4. Vybérem moznosti X opustte stranku Stav a nastaveni
RowSense.

Manualni:

1. Najedte se strojem do rfadky.

2. Prvnim stisknutim tlacitka obnoveni Cinnosti spustte
adaptér.

3. Opétovnym stisknutim tlaitka obnoveni ¢innosti
zapnéte navadéni a snimace radka.

GPS:

1. Najedte se strojem do rfadky.
2. Prvnim stisknutim tlacitka obnoveni Cinnosti spustte
adaptér a zapnéte navadéni.

RowSense
® @
| Status & Settings ‘ ON

OFF |

Row Entry Mode

@ \:;) GPS Steer @l@ Manual Steer

PC582136 —UN—27JUL23

Stranka Informace systému RowSense

A—ZAPNUTO/VYPNUTO
B—Stav a nastaveni

C—Rizeni GPS
D—Rucni Fizeni

3. Opétovnym stisknutim tlacitka obnoveni €innosti
zapnéte snimace fadka.

POZNAMKA: Po stisknuti tladitka obnoveni ¢innosti
se systém AutoTrac zapne. Snimace radkd se
aktivuji pfi kontaktu snimacu s plodinou.

bvvmsit, 1690534615778 -16-17SEP23-2/2

v o

Postup kalibrace snimacu radki pomoci
displeje GreenStar

Tato procedura je zapotiebi po instalaci nebo opravé
systému. Snimace hmatacl musi byt instalovany
a umistény do polohy proti klidovym doraz{im.

Ovéfte, zda jsou snimace fadkl namontovany i s
pruzinami, které je udrzi v klidové poloze. Zdvihnéte val,
aby bylo zajisténo, Ze snimace rfadkl nejsou v kontaktu
se zemi. Stroj nesmi byt v pohybu.

1. PFechod na stranku Hodnoty diagnostiky na displeji
GreenStar. Zvolte Nabidka, GreenStar (GS3) a potom
vyberte Diagnostika.

2. Vrozeviraci nabidce Zobrazeni (A) zvolte RowSense.

3. Pred zahajenim kalibrace aktivujte snima¢ RowSense.
Dalsi informace naleznete v ¢asti Nastaveni AutoTrac
RowSense pomoci displeje GreenStar v tomto oddilu.

4. Ujistéte se, Ze jsou snimace RowSense kalibrovany
pfi napéti v klidovém stavu.

POZNAMKA: Klidové napéti pravého snimace by mélo
byt vy$§i nez 2,5 volti. Klidové napéti levého
snimace by mélo byt nizSi nez 2,5 V.

5. Vybérem moznosti CAL (D) ulozte napéti snimacu
v klidovém stavu do paméti fidici jednotky soustavy
fizeni (SSU).

Greon Star « Disgmostic Rosdinrgs
Dueta remd Operator Manual prior to operation. To
Obi3N 3 Copy, Seewour dedler or SASH Wi deerne.con.

OF

AutoTrac RowSense

RowSense

Syslem Mode
Row Sensors Avallable  Yes
RivuSense Acdthalion Avalable:  Yes
PutoTrac License: SF2
Rowe Offset: 0
1)

Frimary Steering Source  GFS

Sensor Cozdl Mode Tine Remaining: 0

Left Sensor Vollage:

25 )

N

9

© Right Sensor Vollage: 25 %
N

|

Calibrale Sensor %

i |

=

® Calibrafion Stalus:  Callbrated 8
O

o

Kalibrace snimact radka

D—CAL
E—Stav kalibrace

A—Zobrazeni
B—Napéti levého snimace
C—Napéti pravého snimace

6. Po uspésné kalibraci opustte stranku Hodnoty
diagnostiky na displeji GreenStar.
bvvmsit, 1690544832169 -16-17SEP23-1/1
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012 ‘

Postup kalibrace snimact radki pomoci
displeje 4. generace

Tato procedura je zapotfebi po instalaci nebo opravé
systému. Snimace hmatacd musi byt instalovany
a umistény do polohy proti klidovym dorazim.

Ovérte, zda jsou snimace rfadkt namontovany i s
pruzinami, které je udrZi v klidové poloze. Zdvihnéte val,
aby bylo zajisténo, Ze snimace fadkl nejsou v kontaktu
se zemi. Stroj nesmi byt v pohybu.

1. Prechod na stranku Nastaveni RowSense.

Zvolte Nabidka, Aplikace, Navadéni AutoTrac,
Informace a poté vyberte Stav a nastaveni v ¢asti
RowSense.

2. Pred zahajenim kalibrace aktivujte snima¢ RowSense.
Viz ¢ast Nastaveni systému AutoTrac RowSense
pomoci displeje 4. generace v tomto oddilu.

3. Ujistéte se, ze jsou snimace RowSense kalibrovany
pfi napéti v klidovém stavu.

POZNAMKA: Klidové napéti pravého snimade by mélo
byt vy$8i nez 2,5 voltd. Klidové napéti levého
snimace by mélo byt nizsi nez 2,5 V.

—

fin | Rewsense Status & Settings @
Sensor Offset

-
*
@ | nAn stand By
P R d| ]
=— @ A guidance track must be selected
0 |
|. ‘ .:ﬂl ’ . @ GPS signal adequate
Reset
@I Rowsense sensor valtages 0%
-0 |
. J

@l RowSenie sensors unable to detect crop
Sensor Voltages

5
L5v

Lef @ Resume AutaTrac

Right

CAL

| W

PC582142 —UN—28JUL23

Stranka Stav a nastaveni RowSense

A—ZAPNUTO/VYPNUTO B—CAL

4. Vybérem moznosti CAL (B) ulozte napéti snimacu
v klidovém stavu do paméti fidici jednotky soustavy
fizeni (SSU).

bvvmsit, 1690544848389 -16-19SEP23-1/2

5. Prectéte si podrobnosti o procesu kalibrace a vyberte
moznost Zahajit kalibraci.

6. Peclivé si prectéte pfedpoklady kalibrace a vyberte
moznost DalSi.

7. Po uspésné kalibraci zvolte OK a vybérem X opustte
stranku Stav a kalibrace RowSense.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Zahajit kalibraci

bvvmsit, 1690544848389 -16-19SEP23-2/2
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Nastaveni systému AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je
treba provést také nasledujici kroky:

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582144 —UN—31JUL23

Nabidka
bvvmsit, 1690794031707 -16-17SEP23-1/5

2. Vyberte Originalni monitor GreenStar.

PC582145 —UN—31JUL23

Originalni monitor GreenStar
bvvmsit, 1690794031707 -16-17SEP23-2/5

Original
GreenStar
Monitor

3. Zvolte NASTAVENI.

PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Nastaveni
bvvmsit, 1690794031707 -16-17SEP23-3/5

4. Vyberte moznost AutoTrac (B).

A—Harvest Monitor
(monitorovaci systém
sklizné)

B—AutoTrac

C—Rozvrzeni stranky provozu

Pokrac¢ovani na dal$i strané

Harvest Monitor A

AutoTrac (8| :
|
7

RUN Page Layout ell :

Stréanka Nastaveni
bvvmsit, 1690794031707 -16-17SEP23-4/5

30-1

011124

PN=21



Nastaveni a kalibracni systém modelt z roku 2011 a starSich

5. Zvolte ANO pro Navadéni v fadku nainstalovano (C) II] EI 'SETUP) AutoTrac
a Navadéni v fadku aktivovano. o
v , TN Steer Sensitivity 00
6. V prfipadé potfeby provedte kalibraci snimacu 1
P (50 - 200)
navadéni v fadku.
7. Zajistéte, aby byla hodnota Posun snimace (E) E EI AthTra_C b
spravna (vychozi hodnota je 100). Calibration
Row Guidance
A—Citlivost Fizeni (50—200) E—Posun navadéni v fadku 9 o |lobtion Installed Yes @
B—Kalibrace AutoTrac (50—150) | | | | P
C—Navadéni v radku F—Nepouzito ¥
nainstalovano G—Nastaveni D Row Guidance Sensor @
D—Kalibrace snimace vedeni Calibration
v fadku
- Row Guidance
m Offset (50 - 150) E] 8
-SETUP . ﬁl
:
i
Setup 9 E] g
Stranka Nastaveni AutoTrac
bvvmsit, 1690794031707 -16-17SEP23-5/5
Nastaveni vyrovnani navadéni radka m EI [SETUP] AutoTrac
Pfi navadéni v fadku lze nastavit posun, aby se zménilo i Steer Sensitivity 100
vyrovnani stonkd vstupujicich do valu miaticky. (50 - 200)
Pfiklady, kdy je nutna zména vyrovnani: E EI AutoTrac
* Odhad radku plodiny je uprostfed valu miaticky a radky Calic:jra?ion
byly zatlaCeny valem. Posun Ize nastavit tak, aby byl
:oI;S[I rkoz%élen a vSechny fadky byly ohnuté, ale ne Row Guidance Vs
olik jako bez posunu. | 9 || 0 | ;
* Rozdélovace stébel se snimagem Fadkd nebudou s Opitaiinstaken
fadkem zarovnany. Dokud nebude mozné provést D Row Guidance Sensor
opravy pro fyzické vyrovnani snimacd, Ize za ucelem Calibration
kompenzace nerovnosti nastavit vyrovnani. -
Pokud je hodnota posunu niz8i nez 100, mize dojit k g?r;ﬂe?{%g%nfg[}) 100 E] 2
tomu, Ze bude stroj zatacet mirné vilevo, a hodnota vy3si 3
nez 100 zplsobi nataceni mirné vpravo. Vychozi hodnota %
je 100 a rozsah je 50—150. %l,
1. Prfechod do nastaveni systému AutoTrac. m g
Zvolte Nabidka, Originalni monitor GreenStar, Setup 9 E] g

NASTAVENI a poté vyberte AutoTrac.
2. Zvolte Posun navadéni v fadku (50—150) (E).

3. Zadejte hodnotu posunu navadéni v fadku v rozmezi
50—150. Vychozi hodnota je 100.

Stréanka Nastaveni AutoTrac

A—_Citlivost fizeni (50—200)

B—Kalibrace AutoTrac

C—Navadéni v radku
nainstalovano

D—Kalibrace snimace vedeni
v fadku

E—Posun navadéni v radku
(50—150)

F—Nepouzito

G—Nastaveni

bvvmsit, 1690794031816 -16-17SEP23-1/1
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Nastaveni a kalibracni systém modelt z roku 2011 a starSich

Postup kalibrace snimace radku

Tato procedura je zapotfebi po instalaci nebo opravé
systému. Snimace hmatacl musi byt instalovany
a umistény do polohy proti klidovym dorazim.

1. Prechod do nastaveni systému AutoTrac.

Zvolte Nabidka, Originalni monitor GreenStar,
NASTAVENI a poté vyberte AutoTrac.

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed 1

P

EEDEBDBEB

| 9 | | 0 |
2. Ovérte, zda jsou snimace fadki namontovany s 2
pruzinami, které je udrzuji v klidové poloze. Zdvihnéte I:‘ Row Guidance Sensor
vél a zjistéte, zda snimace fadku nejsou v kontaktu se Calibration
zemi. Stroj nesmi byt v pohybu. Rew Giidance
3. Zvolte Kalibrace snimacl navadéni v fadku (D). Offset (50 - 150) 100 g
SETUP s
A—_Citlivost fizeni (50—200) E—Posun navadéni v fadku ZI
B—Kalibrace AutoTrac (50—150) =]
C—Navadéni v radku F—Nepouzito INFO “l,
nainstalovano G—Nastaveni §
D—Kalibrace snimace vedeni I
v Fadku Setup 9 £
Stranka Nastaveni AutoTrac
bvvmsit,1690794031747 -16-19SEP23-1/2
4. Zkalibrujte klidové napéti snimai. E] EI B3WEd  calibration
5. Vybérem moznosti Kalibrace snimace navadéni v
fadku (E) ulozte napéti snimace v klidovém stavu do E m EI
paméti Fidici jednotky soustavy fizeni (SSU).
POZNAMKA: Klidové napéti pravého snimace by mélo B m
byt vy$8i nez 2,5 voltd. Klidové napéti levého
snimace by mélo byt niz§i nez 2,5 V. |
C
6. Po uspésné kalibraci ukoncete rezim kalibrace m
snimacu radku. B cLr | [Left Sensor Cal (V) 1.17 IE]
. ) o ; Right Sensor Cal (V) 3.83
A—Nepouzito E—Kalibrace snimace |
B—Nepouzito navadéni v fadku i
C—Kalibrace levého snimace F—Nepouzito Callbrat.e D |E] o«
(V) 1,17 G—AutoTrac Row Guidance Sensor 3
D—Kalibrace pravého snimace E 2
(V) 3,83 El Z|
=}
INFO J
O |

Kalibrace snimact radka

bvvmsit, 1690794031747 -16-19SEP23-2/2
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Zapnuti systému

Obrazovky a kontrolky

Pfi pouzivani systéemu AutoTrac RowSense se na displeji
mohou zobrazit nasledujici ikony stavu RowSense.

Na displeji Greenstar 2: lkona AutoTrac RowSense
se zobrazi na mapé v ¢asti Zobrazeni navadéni, ktera
ukazuje, Ze jsou dostupné snimace fadka (kdyz je
prepinaé STAV SNIMACU v poloze zapnuto).

Na displeji Greenstar 3 2630: |kona AutoTrac RowSense
se zobrazi na mapé v €asti Zobrazeni navadeéni, ktera
ukazuje, Ze jsou dostupné snimace fadku (kdyz je
pFepinaé STAV SNIMACU v poloze zapnuto).

Na displeji CommandCenter GreenStar 3: Na strance
provozu se zobrazi aplikace AutoTrac RowSense.

Na displeji 4. generace: Aplikace AutoTrac RowSense
se zobrazi na strance Aplikace Navadéni AutoTrac.

Kazda ikona oznacuje stav funkce RowSense. lkona
stavu RowSense se méni z Sedé na barevnou v zavislosti
na stavu systému RowSense.

Gray — Nainstalovany systém RowSense.

Green — Systém RowSense je aktivni a pracuje se
systémem GPS a snimadi fadku.

Yellow — Systém RowSense je aktivni, ale pracuje pouze
se vstupy ze snimacu fadka.

Red — Systém RowSense je aktivni, ale pracuje pouze s
GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

Systém je nainstalovany
PC582151 —UN—01AUG23

Systém je aktivni, provoz s fadkovym snimacem i signalem GPS
PC582152 —UN—01AUG23

Signal GPS ztracen, provoz jen s daty ze snimace radku
PC582153 —UN—01AUG23

Signal snimace radku ztracen, provoz jen s GPS

bvvmsit, 1690865482645 -16-17SEP23-1/1
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Zapnuti systéemu

Zapnuti radkovych snimacu

Snimace fadkl navadéji stroj vzdy, kdyZz mohou urdit
polohu fadku. Pracovnik obsluhy pozna, kdy snimace
fadkl navadéji stroj pomoci ikony AutoTrac RowSense,
ktera se rozsviti zelené a za¢ne se pohybovat.

Jakmile byla nastavena vychozi stopa (linie AB nebo
vychozi zaznamenany prijezd zakiivenou stopou)

a bylo stisknuto tlacitko obnoveni €innosti, kdyz je
stroj v poloviné rozestupu stop a v prijatelném uhlu
vuéi fadktm. Snimace radkl vedou stroj, jakmile je
na nich zaznamenana aktivita.

Otaceni na souvrati: Otaceni na souvrati se provadi
stejnym zplsobem jako se systémem AutoTrac s GPS.
Obsluha vyrovna stroj s trasou, kterou chce sledovat.
Stisknutim tlacitka obnoveni Cinnosti zacne funkce
AutoTrac navadét stroj po dané trase. Radkové snimace
pak snimaji polohu fadku a sleduji ho. Funkce prodlouzeni
&ary adaptivnich kfivek, kruhové stopy a kfivky AB mlize
byt pouzita k projekci pfilehlé cesty do souvrati.

iTEG Pro

> DD

Setlings Seltings

JMDDLD

Guidance | ShiftfTrack

o
4
R

(<

\ : \ ) g g
@ 2D 2 FiL) ¥ m| 2
. 125 g wrk | 3 “aw ora| S
Steer Sensitivity — %l Steer Sensitdty L %l
| |
e | @R |DER)) 2 [ e ) O[R]) | B ¢
& ]
Track 1 30,000 {1t} § Track 1 = 8
o
Displej GreenStar 2 Displej GreenStar 3 2630
% 4 AltoTrac Guidance & &
AUTO "ﬂ |  RwraTrac Guldance
OnfOfF JSuidance
B e . Track 1
o | SetTrack
1 1 0
- Wheat (White]
Seitings || Map & 5 : Track Spacing
- : Shilt Track
oM el ¢
- -
Steering .
A (o] [ ] o
g Ao 100 [« . H §
2 Mesct Track <
S 1.00in
ﬁ’ AutoPath Shift Incrernent ‘T
\ z Z
L. s = |
i it 8 et SWAp 5
S® e g
4 HE ©Q I
= g a
Displej CommandCenter GreenStar 3 Displej 4. generace
bvvmsit, 1690867627910 -16-27SEP23-1/1
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Displej GreenStar 3—Stopa

Prima linie
PFfimou stopu byste méli pouzit tehdy, pokud jsou fadky

rovné a neliSi se o vice nez asi 1 m (3 1/4 ft). Pfima stopa
projektuje vSechny linie mimo prvni trasu.

Pokud je pole relativné rovné a kurz se neméni,
doporucuje se pouZzit pfimou stopu, protoze umoziiuje
vjezd do Fadku na pfilehlych cestach. Cinnost vjezdu do
fadku se zlepsi, kdyz je pole vlozeno do systému AutoTrac.
Rovnéz se zlepsi €innost v Usecich s prejizdénim vody.

Kdyz pouzivate Pfimou stopu, systém GPS provede
automatické vystfedéni. Tim je zajisténo, Ze trasa GPS je
spravné vyrovnana s fadky.

POZNAMKA: Tato vlastnost neni dostupna
v adaptivnich krivkach.

Je nékolik zplsobl, kterymi Ize definovat Stopu O:

* A + B - definovani stopy 0 tak, ze ji projedete strojem.

* A + auto B - definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete
strojem.

* A + kurz - definovani stopy 0 projetim strojem do bodu
A a zadanim pfedem definované hodnoty kurzu.

® ZS/ZD - definovani stopy 0 zadanim pfedem
definovanych hodnot soufadnic zemépisné Sirky
a zemépisné delky pro body A a B.

® ZS/ZD + kurz - definovani stopy 0 zadanim pfedem
definované hodnoty zemépisné Sitky a zemépisné délky
pro bod A a zadani pfedem definované hodnoty kurzu.

Nastaveni pfimé stopy

Pfima linie

PC10390 —UN—07JANO8

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-1/9

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

[ ||
[ ||
[ ||
|
=
Nabidka

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-2/9

2. Zvolte GreenStar (GS3).

Pokracovani na dalSi strané

PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-3/9
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Displej GreenStar 3—Stopa

3. Zvolte Navadéni.

PC582160 —UN—01AUG23

Navadéni

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-4/9

4. Vyberte moznost Nastaveni navadéni.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastaveni navadéni

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-5/9

5. Zvolte rezim sledovani Pfima stopa.

6. Vyberte Zobrazit.

POZNAMKA: Pozastavit zaznam, kdyZ neprobiha sklizer.
POZNAMKA: Ovérte, zda symbol pfijimaée na

strance provozu ukazuje pfitomnost signalu
SF1, SF2, SF3 nebo RTK.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~

w

Rezim sledovani Priméa stopa

7. Zkontrolujte spravny rozestup stop. Pokud neni
rozestup stop spravny, zménte jej v asti Navadeni.

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-6/9

8. Zvolte Nastaveni stopy 0.

Pokracovani na dalSi strané

PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

Stranka Nastaveni stopy 0

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-7/9
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Displej GreenStar 3—Stopa

9. V nabidce Aktualni stopa 0 (A) vyberte nazev stopy.
Pokud neni pfidélen zadny nazev, vytvorte jej vybérem Set Track 0
moznosti NOV)'/ (C) Current Track 0 Mothod
e TF AeB Y,
10. V nabidce Metoda (B) zvolte metodu sledovani. @ = *
11. Zvolte Nastavit A (F) a pfejedte se strojem na zacatek . l E -
stopy. Nt Raous - =2
> ORI  mi
12. Zvolte Nastavit B (G) a popojedte se strojem alespon et e i Heading: 0,000
10 m, abyste zaznam stopy ukongéili. ot a Point A Lat: 0.00000000
Na poli se vytvofi navadéci linie. Evvatian @ngrg
Lt el -
13. Vybérem moznosti Pfijmout spustte aplikaci AutoTrac m =i srf:l s
RowSense.
14. Chcete-li kdykoliv zrusit nastaveni a vratit se na stranku [ I : g
Nastaveni navadéni, stisknéte tlagitko Zrusit (H). — ® ] o @)J §
4
A—Stavajici stopa 0 E—Rozestup stop :|>
B—Metoda F—Nastavit A % @ 2
C—Nova G—Nastavit B . g
D—Odstranit H—Zrusit Cancel S
Nastavit stopu 0
Pokrac¢ovani na dalsi strané zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-8/9
40-3 011124
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Displej GreenStar 3—Stopa

Piejizdéni radku—Ve vodnim toku se nebude nalézat

fadek. Jelikoz pfima stopa a kfivky AB znovu vystiedi

stopu, je vétSi Sance, Ze systém najde spravny fadek na

opacné strané vodniho toku. —— —

POZNAMKA: P¥i ztraté signélu GPS a snimade radku
neni mozné obnovit funkci, dokud nebude
signal GPS obnoven.

L)
/
/

PC10391 —UN—08JANO8

Vodni tok

zb48j1t,1691052171610 -16-17SEP23-9/9

011124
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Displej GreenStar 3—Stopa

Adaptivni krivky

l

Trasa se postupné pri jizdé polem méni Kurz se béhem jizdy polem méni

PC10399 —UN—O04FEBO08
PC10400 —UN—O04FEB08

Adaptivni kfivky Ize pouzit na v8ech polich. Darazné

se vSak doporucuje pouzivat je pfi zménach trasy pfi
préjezdu polem, pfi zménach sméru nebo v pfipade,

ze je kfivka ve tvaru pismene U. Adaptivni kfivky jsou
vybaveny funkci, diky které Ize zvolit RowFinder pomoci
prepinace. Snimace fadka mohou slouzit také pro Fizeni
stroje, kdykoliv jsou v fadku zapnuty. Zaznam zakfivené
stopy musi byt zapnuty. Vytvofi se prvni prijezd a umozni
vytvofeni pfimych spojeni.

Adaptivni kiivky se projektuji pouze k sousednim
prijezdim, ale maji tu vyhodu, Ze zvladnou razné kfrivky
zatacek a pripadné hrubé chyby fadkl se neakumuluji
béhem prace na poli.

Pokud je v poli vice stroja, diky adaptivnim kfivkam
nebude mozné vynechat zadny prljezd. Adaptivni
kfivky mohou v tomto pfipadé fungovat, pouze pokud je
samostatné pfidan rozestup stop jiného stroje. Napfiklad
pokud za valem pro 12 fadkl nasleduje val pro 8 radku

v fadcich po 30 in. (76,2 cm) a sklizeji na stejném poli,
bude zapotfebi rozestupu stop o 20 fadku (50 ft, 127 cm).

PC11000 —UN—O04FEB08

Adaptivni kfivky doporuc¢ujeme pouzivat , kdyz se trasa Krivky maji tvar pismene U
na poli Casto méni. Adaptivni kfivky se projektuji pouze
pfes nejblizsi trasu.
Nastaveni adaptivnich krivek
Pokrac¢ovani na dal$i strané zb48j1t,1692099522625 -16-27SEP23-1/7
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Displej GreenStar 3—Stopa

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48]1t,1692099522625 -16-27SEP23-2/7

2. Zvolte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692099522625 -16-27SEP23-3/7

3. Zvolte Navadéni.

PC582160 —UN—01AUG23

Navadéni

zb48j1t,1692099522625 -16-27SEP23-4/7

4. V nabidce ReZim sledovani vyberte Adaptivni kfivky.
5. Vyberte Zobrazit.

POZNAMKA: Pozastavit zaznam, kdyZ neprobiha sklizer.

POZNAMKA: Ovérte, zda symbol pfijimace na
strance provozu ukazuje pfitomnost signalu
SF1, SF2, SF3 nebo RTK.

Pokrac¢ovani na dal$i strané

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &
w

Adaptivni kfivky v nabidce Rezim sledovani

6. Zkontrolujte, zda je rozestup stop spravny. Pokud neni
rozestup stop spravny, zménte jej v ¢asti Navadéni.

zb48j1t,1692099522625 -16-27SEP23-5/7
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Displej GreenStar 3—Stopa

7. Stisknutim tlacitka Zaznam za&néte zaznamenavat
trasu.

8. Projedte trasu polem. Po projeti prvni trasy se vytvori
pouze projekce dalSi trasy.

9. Vybérem moznosti PokraCovat spustte aplikaci
AutoTrac RowSense.

10. Chcete-li kdykoliv zrusit nastaveni a vratit se na
stranku Nastaveni navadéni, stisknéte tlacitko Zrusit.

V rezimu AutoTrac se zaznam vypne pfi oto¢eni volantem.
V rezimu dokumentace se zaznam zastavi v momenté,
kdy se val zvedne od zemé.

Rezim AutoTrac— Pokud chce pracovnik obsluhy
vylepsit najizdéni do Fadkl pouze pro pfiléhajici prijezdy,
propojte zaznam adaptivnich kfivek s funkci AutoTrac.
Toto nastaveni je doporuceno pouze tehdy, je-li pole

je relativné rovné a bez extrémnich zatacek a funkce
AutoTrac je zfidka vypnuta (kvali manualnimu Fizeni nebo
ztraté signalu GPS).

Rezim dokumentace— Propojte adaptivni kfivky s
rezimem dokumentace. Obsluha tak bude moci béhem

PC590563 —UN—17AUG23

N
Zaznam

provozu uchopit volant a pokraCovat v zaznam trasy, na
které se nachazi. Pfi dalSim prljezdu je mozné prodlouZit
pfimku, ale pfi najizdéni do fadku to nebude zas tak
potfeba, protoze v koncovych fadcich je pfi zvedani

valu ze zemé prodleva. P¥i prejizdéni fradka bude vykon
zanedbatelny.

Ruéni zaznam— Pracovnik obsluhy muze propojit
zaznam adaptivnich kfivek s ruénim zaznamem. Tento
rezim neumoznuje prodlouzeni linie, pokud pracovnik
obsluhy opakované nemacka tlacitko Stop na konci fadku.
Pokud obsluha zapomene vypnout zaznam, mlze to vést
k problémam, jako je nespravné zakfiveni. Pfiklad: Pokud
obsluha vyjede z fadku za ucelem vyloZeni nakladu a
nezmackne tladitko pozastaveni, bude trasa nahrana.
Pokud pracovnik obsluhy jede pfiléhajici trasou, bude
stroj trochu vytlacen ze fadku, protoze promitani linie je
vypnuto.

zb48j1t,1692099522625 -16-27SEP23-6/7

Zvolte Nastaveni, GreenStar (GS3), Navadéni, Nastaveni
navadéni, Nastaveni zakfivené stopy a poté vyberte
moznost Zaznam zakfivené stopy (A).

Uvedené rezimy adaptivnich kfivek Ize zménit vybérem
pozadovaného rezimu.

® AutoTrac
* Dokumentace
® Ruéni rezim

A—Zaznam zakfivené stopy

B—VyplInéni mezer adaptivni
krivky

C—Hladké tésné otocky

D—Polomér otoc¢ky pro naradi
v zemi (ft)
E—Pf¥ijmout

Curve Track Settings

& ® ¢
nmmcmomrum
e /10

Implement In-Ground Turn
Radius

iy

Curve Track:
Recording

30.000

®

=

zb48j1t,1692099522625 -16-27SEP23-7/7

PC590581 —UN—17AUG23

Nastaveni zakfivené stopy
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Displej GreenStar 3—Stopa

Krivky AB

Pouziti kfivek AB doporucujeme tehdy, pokud je na poli
nepfetrzita kfivka. Umoznuje vjezd do fadku na pfilehlych
trasach. Je-li pole uloZzeno do systému AutoTrac, je

pak vykon stroje lepsi. Kfivky AB rovnéz zlepSi Cinnost

v Usecich s prejizdénim fadkd.

Krivky AB maji vyhodu projekce zakfivené stopy na poli
jako soubéznych linii, pficemz tvar kfivky je pfi kazdém
pfejezdu stejny.

PFi pouziti kfivek AB se kfivka GPS automaticky vystredi.
Tim je zajiSténo, ze trasa GPS je spravné vyrovnana

s fadky.

POZNAMKA: Tato vlastnost neni dostupna
v kfivkach AB.

Nastaveni kiivek AB

PC10393 —UN—08JANO08

Krivky AB projektuji vsechny pfimky mimo prvni trasu

zb48]1t,1692099671127 -16-19SEP23-1/7

PC582158 —UN—01AUG23

1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

zb48]1t,1692099671127 -16-19SEP23-2/7

2. Zvolte GreenStar (GS3). PC882159 —UN—01AUG23
m GreenStar
GreenStar (GS3)
Pokracovani na dalsi strané zb48j1t,1692099671127 -16-19SEP23-3/7
40 8 011124
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Displej GreenStar 3—Stopa

3. Zvolte Navadéni.

PC582160 —UN—01AUG23

Navadeni
zb48j1t,1692099671127 -16-19SEP23-4/7
4. Vyberte moznost Nastaveni navadéni. PC582161 —UN—01AUG23
POZNAMKA: Pokud prévé nesklizite, zastavte zéznam. Guidance
Settings

Nastaveni navadéni

zb48]1t,1692099671127 -16-19SEP23-5/7

5. V nabidce Rezim sledovani vyberte Krivky AB.
6. Vyberte Zobrazit.

POZNAMKA: Ovéfte, zda symbol pfijimaée na
strance provozu ukazuje pfitomnost signalu
SF1, SF2 nebo RTK.

7. Zkontrolujte, zda je rozestup stop spravny. Pokud neni
rozestup stop spravny, zménte jej v ¢asti Navadéni.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves e

v

Krivky AB v nabidce Rezim sledovani

8. Vyberte moznost Nastavit kiivku AB.

zb48]1t,1692099671127 -16-19SEP23-6/7

9. Vyberte nazev kfivky AB z nabidky Aktualni kfivka
AB (A). Pokud neni pfidélen zadny nazev, vytvorte jej
kliknutim na tlacitko Novy (B).

10. Vybérem moznosti Zadznam/Stop (E) spustte

nahravani.
11. Zvolte moznost Zobrazit a jezdéte se strojem.

12. Vybérem moznosti Zaznam/Stop (E) zastavte

nahravani.
13.
14

Kfivky budou promitnuty napfi¢ polem.

. Stisknutim tlacitka obnoveni ¢innosti spustte systém
AutoTrac RowSense.

15. Chcete-li kdykoliv zruSit nastaveni a vratit se na

stranku Nastaveni navadéni, stisknéte tlacitko Zrusit.

A—Aktualni kiivka AB
B—Nova
C—Odstranit
D—Rozestup stop (ft)

E—Zaznam/Stop
F—Pauza
G—PFijmout

Set AB Curve

Current AB Curve

il Q) o
- ——

@ O]

Numbrer of Segrerds 0O
Point A Lat.  0DOO00000

Poirt A Lon. 000000000

S e
@mo/ljfj[ u (F)

| Accept

zb48j1t,1692099671127 -16-19SEP23-7/7

7%

Cancel

PC590582 —UN—17AUG23

Stranka Nastaveni kiivky AB

40-9
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Displej GreenStar 3—Stopa

Kruhova stopa

Pouziti kruhové stopy doporucujeme tehdy, pokud je
plodina seta v poli se stfedovym ¢epem.

Pokud jsou Fadky sklizeny v kruzich, pouzijte kruhovou
stopu. To umoznuje pfevést vstup z kfivky GPS do
snimacl radkd.

Nastaveni kruhové stopy

PC10853 —UN—31JANO8

Kruhova stopa

zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-1/7

PC582158 —UN—01AUG23

1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

zb481t,1692099693191 -16-17SEP23-2/7

2. Zvolte GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-3/7

3. Zvolte Navadéni PC582160 —UN—01AUG23

Navadéni

zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-4/7

4. Vyberte moznost Nastaveni navadéni. PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastaveni navadéni

Pokracovani na dalSi strané zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-5/7
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Displej GreenStar 3—Stopa

5. V nabidce Rezim sledovani zvolte Kruhova stopa.
6. Vyberte Zobrazit.

POZNAMKA: Ovéfte, zda symbol pfijimacée na
strance provozu ukazuje pfitomnost signalu
SF1, SF2 nebo RTK.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track a~

v

Kruhova stopa v nabidce RezZim sledovani

zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-6/7

7. Zvolte moznost Nastavit kruhovou stopu.

8. Zkontrolujte, zda je rozestup stop spravny. Pokud neni
rozestup stop spravny, zménte jej v ¢asti Navadéni.

9. V nabidce Aktualni kruhova stopa (A) zvolte nazev
kruhové stopy. Pokud neni pfidélen zadny nazev,
vytvorte jej kliknutim na tlaCitko Novy (C).

10.V nabidce Metoda (B) zvolte Jizda po kruznici.

11. Vybérem moznosti Zaznam/Stop (F) spustte
nahravani.

12. Zvolte polozku Pfijmout (G). V poli bude promitnut
kruh.

13. Stisknutim tlacitka obnoveni €innosti spustte systém
AutoTrac RowSense.

14. Chcete-li kdykoliv zrusit nastaveni a vratit se na
stranku Nastaveni navadéni, stisknéte tlacitko Zrusit.

A—Aktualni kruhova stopa E—Rozestup stop (ft)
B—Metoda F—Zaznam/Stop
C—Nova G—Prijmout
D—Odstranit

Set Circle

Curnent Circle Method

@ ¢ Dwiow Cirole ¢
© ]®R.,.,,,]

| [

- sre
|

FPoiwit A Lal: 000000000
Poirt ALon: OO0

Track Spacing: 30.000 @
ifti

® e/m | O

7 @%
Cancel Accept

PC590583 —UN—17AUG23

Stranka Nastavit kruhovou stopu

zb48j1t,1692099693191 -16-17SEP23-7/7

Vyhledavaé€ radku

Rezim vyhledavace fadku (pouze pfi soubézné jizdé ve
stopach) je urCen pfi praci v fadcich plodiny, kde fadky
nemaji vzdy stejny rozestup. Vyhledavac fadkd pomaha
obsluze nalézt skupiny fadku, pomoci kterych se ma vratit
na pole po nastaveni referenéniho bodu po opusténi
pfedchozi skupiny fadka.

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48j1t,1692279379982 -16-21SEP23-1/5

2. Zvolte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GSIEE

GreenStar (GS3)

Pokrac¢ovani na dals$i strané zb48j1t,1692279379982 -16-21SEP23-2/5

40-11

011124

PN=36




Displej GreenStar 3—Stopa

3. Zvolte Navadéni.

PC582160 —UN—01AUG23

Navadéni

zb48j1t,1692279379982 -16-21SEP23-3/5

4. Vyberte moznost Nastaveni navadéni.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastaveni navadéni

zb48]1t,1692279379982 -16-21SEP23-4/5

5. V nabidce Rezim sledovani zvolte Vyhledava¢ radka.

6. Prejdéte na Zobrazit. Vyberte moznost Nastavit fadek.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Vyhledavac radkl v nabidce ReZim sledovani

zb48j1t,1692279379982 -16-21SEP23-5/5

Zaména stop

Viz oddil Navadéni v navodu k obsluze displeje GreenStar
3 2630.

zb48j1t,1692279221665 -16-22AUG23-1/1

Stopa vykopu

Systémy Surface Water Pro a AutoTrac jsou pouzivany
spole¢né k vytvofeni stopy naspu.

Viz oddil Pfikopy v navodu k obsluze systému
SurfaceWater Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279337562 -16-22AUG23-1/1

Stopa naspu

Systémy Surface Water Pro a AutoTrac jsou pouzivany
spole¢né k vytvofeni stopy naspu.

Viz oddil Naspy v navodu k obsluze systému SurfaceWater
Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -16-22AUG23-1/1
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa

PFima linie
Popis Cinnosti

Rezim Pfima stopa pomaha pracovnikovi obsluhy
projizdét po pfimych rovnobéznych drahach. Nejprve
nastavte stopu 0 (referenéni drahu) pomoci metod
definice stopy 0. Po definovani Stopy 0 se vygeneru;ji
vSechny piejezdy pro dané pole. Vygenerované piejezdy
je mozné pouzit pro praci se systémem ru¢niho navadéni
nebo AutoTrac. Kazdy prejezd se generuje z plvodni
projeté drahy, aby bylo zajisténo, Ze chyby Fizeni se
nedosadi pro celé pole.

Prejezdy jsou identické kopie puvodniho pFejezdu.

POZNAMKA: Terminy "Stopa navadéni” a "Linie AB"
Jjsou zaménitelné. Stopa 0 je stopa definovana
fidicem a referencni bod, na kterém jsou zaloZzeny
vSechny rovnobézné prejezdy pole.

Rozestup mezi rovnobéznymi prejezdy je dan
poloZkou Rozestup stopy, ktera je zadana
v Privodci nastavenim.

Vytvoreni nové pfimé stopy
Je nékolik zplsob, kterymi Ize definovat Stopu O:

* A + B - definovani stopy 0 tak, ze ji projedete strojem.

* A + auto B - definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete
strojem.

® A + kurz - definovani stopy 0 projetim strojem do bodu
A a zadanim pfedem definované hodnoty kurzu.

® ZS/ZD - definovani stopy 0 zadanim pfedem
definovanych hodnot soufadnic zemépisné Sifky
a zemépisné délky pro body A a B.

PC9508 —UN—240CT06

Priméa linie

* ZS/ZD + kurz - definovani stopy 0 zadanim pfedem
definované hodnoty zemépisné Sifky a zemépisné délky
pro bod A a zadani pfedem definované hodnoty kurzu.

POZNAMKA: Stopu 0 Ize definovat v pribéhu provozu
(napriklad seti), ale nékteré funkce nejsou
béhem vytvareni k dispozici.

POZNAMKA: Doporucuje se, aby stopa byla dlouhé 3 (10
ft) m pro ru¢ni a 15 m (45 ft) pro automaticky rezim.

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-1/9

Prima linie

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

[ ||
[ ||
[ ||
==
| == ]
Nabidka

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-2/9

2. Zvolte GreenStar (GS3).

Pokrac¢ovani na dal$i strané

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-3/9
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa

3. Zvolte Navadéni.

PC590571 —UN—17AUG23

Navadéni

zb481t,1692099757967 -16-17SEP23-4/9

4. Zvolte rezim sledovani Pfima stopa.

5. V polozce Nazev stopy zvolte nazev pfimé linie.
Pokud neni pfidélen zadny nazev, vytvoite jej vybé&rem
nové stopy.

PC590564 —UN—17AUG23

||” Straight Track

4

Rezim sledovani Priméa stopa

zb481t,1692099757967 -16-17SEP23-5/9

6. Zvolte Nastavit A.

PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

Nastavit A

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-6/9

7. Definujte moznost Nastavit B pomoci jedné ze i
moznosti:

a. Chcete-li ruéné nastavit bod B, zajedte do
pozadovaného mista na poli za u¢elem vytvofeni
bodu B a zvolte moznost Nastavit B. Minimalni
vzdalenost je 3 m (10 ft). Doporucuje se nastavit
bod B na vzdaleném konci pole, aby byl definovan
pozadovany kurz.

PC590569 —UN—17AUG23

Nastavit B

zb481t,1692099757967 -16-17SEP23-7/9

b. Chcete-li automaticky nastavit bod B, zvolte
kdykoliv moZnost Automaticky nastavit B. Bod B se
automaticky nastavi po ujeti 15 m (45 ft) od bodu A.
Tato metoda vypocitava bod B z poslednich péti
datovych bodl sejmutych z ujetych 15 m (45 ft)

a vyhledava linii s nejlepSim pribéhem danymi
body, aby stanovila kurz.

PC590570 —UN—17AUG23

il

Automaticky nastavit B

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-8/9

c. Chcete-li nastavit bod B zadanim sméru kurzu,
zvolte moznost Nastavit kurz.
Zadejte pozadovany kurz linie pomoci numerické
klavesnice a ulozte hodnotu pomoci moznosti
PFijmout.
0.000 znadi sever, 90.000 vychod, 180.000 jih
a 270.000 zapad.

8. Chcete-li kdykoliv zrusit nastaveni a vratit se na
stranku Nastaveni navadéni, stisknéte tlaCitko Zrusit.

PC590572 —UN—17AUG23

Kurz

Stopa 0 je nyni definovana a rovnobézné stopy se vytvori
automaticky.

zb48j1t,1692099757967 -16-17SEP23-9/9
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PC9028 —UN—16APR06

Adaptivni krivky

Popis Cinnosti

-

Adaptivni kfivka umoznuje pracovnikovi obsluhy nahrat
ruéné projetou zakfivenou drahu. Po zaznamenani prvni ——
zakfivené drahy a otoceni stroje mlze pracovnik obsluhy
pouzit paralelni drahu nebo systéem AutoTrac poté, co se —/\_//\
objevi dosazené drahy. Stroj bude veden po naslednych

pfejezdech na zakladé dfive nahraného prejezdu. Kazdy Rezim adaptivnich kfivek

pfejezd je generovan vzhledem k puvodni projeté draze,
aby bylo zajisténo, ze chyby fizeni se nedosadi pro celé
pole. Prejezdy jsou identické kopie plivodniho prejezdu.
Zakfiveni drahy se méni za ucelem zachovani chyby
mezi jednotlivymi pfejezdy. Je-li to nezbytné, pracovnik
obsluhy muze zménit zakfivenou drahu na poli tak, Zze
bude vozidlo fidit mimo dosazenou drahu.

POZNAMKA: V rezimu adaptivnich kfivek neni k
dispozici vynechani prejezdu.

Zakfiveni drahy se méni podle toho, jak se nasledné

drahy stavaji vice konvexnimi nebo konkavnimi.

Rezim adaptivni zakfivené stopy umozriuje, aby byl
pracovnik obsluhy navadén v rtznych vzorcich pole.

v

PC9029 —UN—17APR06

Rezim adaptivnich krivek

zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-1/8

Vzorce navadéni
Toto jsou razné vzorce poli: @ ’ {f @ '/f
* Jednoducha kfivka I

S-kfivk . N | @ .
: Uze:\ll\:“'eié G E

©
* Se zatackami 2
® Spirala £
¢ Kruznice il
)
Prace s posunutim stopy C O gl
o
(=3
Pouzivani posunuti stopy se pfi pouzivani zakfivené stopy 2
nedoporucuje. Posunuti stopy nebude kompenzovat Drahy
prevzaty posun GPS v rezimu zakfivené stopy.
A—Jednoducha kfivka D—S-kfivka
B—Uzavfena E—Se zatackami
C—Spirala F—Kruznice
Pokrac¢ovani na dals$i strané zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-2/8
45-3 011124
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Vytvoreni nové adaptivni zakfivené stopy

POZNAMKA: Nastaveni polozek klienta, farmy a pole
se pro praci s adaptivni zakfivenou stopou
nepoZaduje a je mozné uloZit pouze jednu
globalni adaptivni zakfivenou stopu.

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-3/8

2. Zvolte GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

GreenStar

zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-4/8

3. Zvolte Navadéni.

PC590571 —UN—17AUG23

Navadéni

zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-5/8

4. V nabidce ReZim sledovani vyberte Adaptivni kfivky.

5. V nabidce Nazev stopy vyberte nazev adaptivnich
kfivek. Pokud neni pfidélen zadny nazev, vytvorte jej
vyb&rem nové stopy.

6. Zajedte do poZzadovaného mista na poli, které bude
zaCatkem stopy.

7. Spustte zaznam. Vyberte Zaznam.

POZNAMKA: Zéznam adaptivni kfivky je deaktivovan,
kdyZ je reZim opakovani zapnuty. Prii zdznamu
novych drah (tj. seti) by mél byt reZim opakovani
nezaskrinuty (Vyp). Pfi navadéni po stavajicich

Pokracovani na dalSi strané

PC590566 —UN—17AUG23

b Ld

:J, Adaptive Curves

Adaptivni kfivky v nabidce ReZim sledovani
drahach (ij. postfik, sklizeni) by mél byt reZim
opakovani zaSkrtnuty (Zap).

Ve vychozim nastaveni je reZim opakovani
VYPNUTY.

8. Zaznam je po vybéru nahrazen nasledujicim:

a. Pauza

zb481t,1692100048683 -16-19SEP23-6/8
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa ‘

b. Stop

POZNAMKA: Zéznam je potfeba vypnout pouze v
pfipadé, Ze stroj vyjede mimo normalni vzorec
pole (napf. za ucelem doplnéni postfikovace
nebo seciho stroje), nebo pokud nechce uzivatel
nahrét otocky na konci pole.

9. Provedte pocatecni prfejezd. Na mapé se objevi
modra stopa navadeéni.

POZNAMKA: P¥i pfimé jizdé nemusi byt nahrana
draha za strojem na displeji vidét. Draha se

PC590589 —UN—17AUG23

)
ukazZe po otoceni stroje. [ {
Dokud nebude dosazeno konce piejezdu a stroj @ "-JQ
se neotoci, bila navigacni linie se NEZOBRAZI. | | =
Jakmile se stroj otoCi, systém ur¢i drahu, do které Strénka Nastaveni adaptivnich kiivek '

se méa provést navedeni. Systém najde segment

linie, ktery je rovnobézny a spada do rozsahu 1/2

aZ 1-1/2 rozestupu stop. Objevi se pfedpovidana A—Pauza
draha, ze které muZe pracovnik obsluhy provadét

navigaci. Ridte stroj po poZzadované draze.

B—Stop

DULEZITE: Zastavte zaznam pied vjezdem na

10. Na konci prvniho prejezdu otocte stroj a vytvori se dalSi pole. Pokud byste tak neuéinili, mohlo
bila navigaéni linie pro dal$i pfejezd. Nez se objevi by dojit k odstranéni dat adaptivni kfivky z
navigacni linie, muze to trvat nékolik sekund. posledniho pole pred zahajenim zaznamu dat

11. Kdyz se objevi bila navigacni linie pro zamysleny adaptivni kfivky na dalSim poli.

prejezd, stisknéte spina¢ obnoveni (pouze AutoTrac)
ve stroji a stroj bude automaticky fizen do daného
prejezdu. V pfipadé ru¢niho navadéni sledujte bilou
zvyraznénou navigacni linii.

POZNAMKA: UloZené data adaptivni kfivky jsou pfifazena
pro vybrané nazvy klienta, farmy a pole. Budou
uloZena ve vnitini paméti displeje aZz do doby,
neZ je smaze uZivatel, a je mozné je prfenaset

12. Po skong&eni prace na poli ukon&ete zaznam vyb&rem z jednoho displeje do druhého.

moznost Stop (B).
Pokracovani na dalSi strané zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-7/8
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Zaznam piimé drahy nebo navigace kolem pirekazek

1. Spustte zaznam.

2. Pomoci tla¢itka pro pozastaveni zaznamu se doCasné

zastavi zaznam drahy stroje.

3. Pomoci tlacitka Zaznam se obnovi zaznam adaptivni
kfivky.

Vzdalenost mezi mistem POZASTAVENI zaznamu

a OBNOVENI zaznamu se propoji pfimkou. To mize

byt uzite€né v prfipadé dlouhé pfimé Casti drahy nebo pfi

navigaci kolem prekazek.

POZNAMKA: Nejdelsi pfemostény segment (liniovy
segment mezi zaCatkem a koncem PAUZY), ktery
Ize vytvorit, ma vzdalenost 0,8 km (0.5 mile) (2,640
ft). V pripadé vétsi vzdalenosti se liniovy segment
nespoji a vznikne mezera v draze.

A—Zaznam POZASTAVEN D—Zaznam OBNOVEN
B—Vytvori se premostény E—Draha nahrana jako pfima
segment pro spojeni dvou linie mezi body AaD

bodt

C—Draha traktoru se béhem
pauzy nenahrava

PC9284 —UN—29JUL06

Kolem prekazky

-
-
—_——

PC9285 —UN—08AUG06

Priméa stopa

zb48j1t,1692100048683 -16-19SEP23-8/8
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Krivky AB
Popis Cinnosti

Rezim kfivek AB umozriuje pracovnikovi obsluhy projizdét
zakfivené soubézné prejezdy, které maji na kazdém konci
pole koncové body. Stopy navadéni budou soubézné se
stopou v kazdém sméru a budou vytvareny na zakladé
puvodni stopy, aby bylo zajisténo, ze chyby fizeni
nebudou rozsifeny po celém poli.

Stopa 0 je referenéni stopa, na které jsou zaloZzeny
vSechny nasledné piejezdy v kfivce. Jakmile je vytvofena
prvni kfivka AB (Stopa 0), jsou vytvofeny 4 stopy. Systém
bude pokracovat v generovani dal$ich prejezdu, jakmile
stroj projede poslednim pfejezdem zobrazenym na
obrazovce.

POZNAMKA: V rezimu kiivek AB je k dispozici
pfeskoceni prejezdu.

Generovani informaci o draze kfivky AB — kdyZ systém
generuje pocatecni prejezdy nasledné po nahrani Stopy
0 nebo kdyz se generuji dalSi prejezdy, v perspektivnim
zobrazeni se zobrazi text "Generovani kiivky AB". Béhem
této doby neni mozné najizdét do drah.

Limity generovani kfivky AB - PoCate¢ni zaznamenana
kfivka AB musi byt alespofi 10 stop dlouha, aby byla
platnou kfivkou AB, kterou Ize pouzit pro navadeéni.
Vozidlo se musi nachazet v rozmezi 400 metra (0.25
miles) od mista, kde byla zaznamenana stopa 0, aby
mohl systém zacit generovat zakfivené drahy. Jestlize je
vozidlo v tomto vnéjSim limitu, maze trvat nékolik minut,
nez se vytvofi draha, ktera se ukaze na obrazovce.
Béhem této doby se na obrazovce bude zobrazovat
informace "Generovani kfivky AB".

N”\
w
_;—\JA
_,,,——//\\-j///\\

Rezim krivek AB

é%

Vice kfivek AB na poli - Pole mGzZe obsahovat nékolik
drah kfivky AB. Kazda kfivka AB pro dané pole musi byt
nahrana a jednozna¢né pojmenovana.

Cislovani stopy — stopy budou &islovany, aby bylo
mozné preskodit pfejezd pfi vyhledani prejezd. Smérové
naveésti (S,J, V nebo Z) se definuje podle kurzu, ktery je
uréen mezi prvnim a poslednim bodem v kfivce.

Zakfiveni drahy se méni podle toho, jak se nasledné
drahy stavaji vice konvexnimi nebo konkavnimi.

Vytvoreni nové zakfivené stopy AB

Pomoci nasledujiciho postupu nastavte prvni kfivku AB
(Stopa 0), na které jsou zaloZzeny vSechny nasledné
prejezdy v kfivce.

POZNAMKA: Na kazdé pole je mozné nastavit
vice kfivek AB. Je potfeba je pojmenovat a
zaznamenat samostatné.

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-1/7

1. Zvolte polozku Nabidka.

PC582158 —UN—01AUG23

Nabidka

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-2/7

2. Zvolte GreenStar (GS3).

Pokracovani na dalsi strané

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-3/7
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3. Zvolte Navadéni.

PC590571 —UN—17AUG23

4
gl
suidane
Navadéni

zb481t,1692100403680 -16-17SEP23-4/7

4. V nabidce Rezim sledovani vyberte Kfivky AB.

5. V polozce Nazev stopy vyberte nazev kfivek AB.
Pokud neni pfidélen Zadny nazev, vytvorte jej vybé&rem
nové stopy.

6. Zajedte do pozadovaného mista na poli, které bude
zacCatkem stopy.

7. Spustte zaznam. Vyberte Zaznam.

PC590565 —UN—17AUG23
|) AB Curves

Krivky AB v nabidce Rezim sledovani

8. Zaznam je po vybéru nahrazen nasledujicim:
a. Pauza

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-5/7

b. Stop

9. Provedte pocatecni pfejezd. Na mapé se objevi
modra stopa navadeéni.

POZNAMKA: P¥i pfimé jizdé nemusi byt nahrané
draha za strojem na displeji vidét. Draha se
ukaze po otoceni stroje.

10. Na konci pfejezdu stisknéte tlacitko Stop (B) a stopa
se ulozi do paméti.

POZNAMKA: Jestlize v pribéhu zéznamu dojde ke ztraté
signalu GPS, zaznam se zastavi a uloZi se kfivka
AB nahrana az do daného bodu. Pokud tato kfivka
AB nesplriuje pfedstavy pracovnika obsluhy, je
mozné ji odstranit pomoci tlaCitka Odstranit stopu
na strance Nastaveni stopy navadéni.

A—Pauza B—Stop

Pokracovani na dalSi strané

v/

Concal
arz

Stranka Nastaveni kiivky AB

PC590590 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-6/7
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa

Zaznam piimé drahy nebo navigace kolem prekazek
1. Spustte zaznam kfivek AB.

2. Pomoci tlagitka pro pozastaveni zaznamu se doCasné
zastavi zaznam drahy stroje.

3. Vybérem zadznamu kfivek AB obnovte zaznam kfivek
AB.

Vzdalenost mezi mistem pozastaveni a obnoveni
zaznamu se propoji pfimkou. To muze byt uzitecné v
pfipadé dlouhé pfimé &asti drahy nebo pfi navigaci kolem
prekazek.
POZNAMKA: Nejdelsi premostény segment (liniovy
segment mezi zadatkem a koncem pozastaveni
a obnoveni), ktery Ize vytvorit, ma vzdalenost 0,8 km
(0,5 mil) (2 640 ft). V pripadé vétsi vzdalenosti se
liniovy segment nespoji a vznikne mezera v draze.

A—Pauza pred prekazkou C—Drahy generované ze Stopy
B—Obnoveni za prekazkou 0

3

PC9030C —UN—270CT06

Navigace kolem prekaZek

zb48j1t,1692100403680 -16-17SEP23-7/7

PC582158 —UN—01AUG23

Kruhova stopa
Popis €innosti

Kruhova stopa pomaha pracovnikovi obsluhy jet po
soustfednych kruznicich na poli se zavlazovacimi
systémy, které se pohybuji kolem stfedu. Obsluha muze
vytvofit po¢ate¢ni kruznice celou fadou riznych metod.
Jakmile je definovana pocatecni kruznice, jsou vytvofeny
vSechny nasledujici kruznice na poli.

Rezim kruhové stopy je k dispozici pro ru¢ni navadéni;

systém AutoTrac v rezimu kruhové stopy vSak vyzaduje
aktivaci jak systému AutoTrac, tak Pivot Pro. Aktivace

Pivot Pro je dostupna pouze v Severni Americe.

Souradnice zemépisné Sifky a zemépisné délky stfedu
kruznice se ulozi a spoji se s nazvem pole. Jestlize pfi
definici stfedu kruhu neni zvoleno pole, ulozi se globalni
stfedy kruznic. Stfedy kruznic Ize znovu vyvolat pro
budouci pouziti.

Vytvoreni nové kruhové stopy

1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-1/6

2. Zvolte GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23
GSSREEE
GreenStar (GS3)
Pokrac¢ovani na dals$i strané zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-2/6
45 9 011124
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa

3 ZVOlte Nava'dénl' PC590571 —UN—17AUG23
suidane
Navadéni
zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-3/6
4. V nabidce Rezim sledovani zvolte Kruhova stopa. PC590567 —UN—17AUG23

5. V nabidce Nazev stopy vyberte nazev kruhové stopy.
Pokud neni pfidélen Zadny nazev, vytvorte jej vyb&rem
nové stopy.

Zajedte do pozadovaného mista na poli, které bude
zacCatkem stopy.

Metoda jizdy po kruznici

Projeti kruznice — pfi projeti alespon 10 procent
pozadované kruznice se vytvofi kruhova stopa. Pro

@Circle Track

L4

Kruhova stopa v nabidce Rezim sledovani

optimalni vypocet stfedu kruznice a vyS$Si presnost stopy
se doporucuje objet celou kruznici.

1. Zajedte do pozadovaného mista na poli a fidte
kruhovou drahou.

zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-4/6

Pro jizdu po kruhové stopé zvolte Zaznam (A).

Zvolte Konec zaznamu kruznice. Automaticky se
vytvofi kruhové stopy s rozestupem stop, ktery je
definovan v nastaveni.

POZNAMKA: Tlaéitko Konec zéznamu kruznice se
zobrazi, jakmile je ujeta dostate¢na vzdalenost po
kruZnici, aby bylo mozné vypocitat stred kruznice.

A—Zaznam B—2zS/zD

Pokrac¢ovani na dal$i strané

PC590591 —UN—17AUG23

Stanka Nastaveni kruhové stopy

zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-5/6

45-10
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CommandCenter GreenStar 3—Stopa

Metoda ZS/ZD
1. Zvolte stopu Z3/ZD (B).
Latitude

2. Zadejte pozadované hodnoty zemépisné Sitky
a zemépisné délky v desetinnych stupnich. Pfi prvnim @
zobrazeni obrazovky se zobrazi pfedchozi hodnoty
zemépisné $ifky a délky spojené s danym polem. Longitude

3. Hodnoty ulozte stisknutim tlaCitka Pfijmout (C).
Automaticky se vytvofi kruhové stopy s rozestupem
stop, ktery je definovan v ¢asti Nastaveni.

POZNAMKA: Mize byt nezbytné vyrovnat vozidlo
na hlavni stopu kolem otoéného stfedu, aby
se stopy vyrovnaly s vozidlem.

Enter Center Point

A—Zemépisna Sirka C—Pfijmout
B—Zemépisna délka

PC590584 —UN—17AUG23

% ©
Cancel Accept

Stredovy bod

zb48j1t,1692100524545 -16-17SEP23-6/6

PC582158 —UN—01AUG23

Vyhledavaé€ radku
[ [

1. Zvolte polozku Nabidka. [
| ||
|
=

Nabidka

zb48j1t,1692279954088 -16-17SEP23-1/3

2. Zvolte GreenStar (GS3). PC882159 —UN—01AUGZ3

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -16-17SEP23-2/3

3. Zvolte Navédénl'. PC590571 —UN—17AUG23
4. V nabidce Rezim sledovani zvolte Vyhledava¢ radku.
5. Prejdéte na Zobrazit.
6. Vyberte moznost Nastavit Fadek. Navadeéni
zb48j1t,1692279954088 -16-17SEP23-3/3
45-11 011124
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Displej 4. generace—Stopa

PC28961 —UN—24APR23

Pfima linie
1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-1/9

2. Zvolte Navadéni AutoTrac. PC2B717 —UN—25AUG22

Navadéni AutoTrac

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-2/9

3. Zvolte Nastavit stopu. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit stopu

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-3/9

4. Pokud neni k dispozici Zadna existujici stopa, vyberte ~ PC590676 —UN—17AUGZ3

moznost Nova stopa.
P New Track
Nova stopa

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-4/9

5. Zvolte moznost Pfima stopa (A). Z dostupnych Select Guidance Method (2)
moznosti vyberte libovolnou metodu.
| Straight Track PEiEd
A—Piimé linie F—Metoda Z&/2D + kurz b
B—Metoda A + B G—Najizdéni: A +B | Curve Track
| " A+ by i A
C—Metoda A + kurz H—Najizdni: A + kurz ! L el e 8
[E)—Metoga IZ-\léJIt;DB I— Najizdéni: ZS/ZD + Kurz [ 2
—Metoda | Circle Track . ~—(H) N
| : : N ]
- - - i z
| g L) el 7
| Boundary Track  » J : % ] J ©
| Lat/Lon + ACcess: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon + §
Moznosti pfimé linie
Pokrac¢ovani na dal$i strané zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-5/9
50-1 011124
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Displej 4.

generace—Stopa

6. Vyberte moznost Nazev stopy.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1

E)

Nazev stopy

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-6/9

7. Vyberte moznost Pole.

PC590578 —UN—17AUG23

Stisknéte tlaCitko OK. Zajedte se strojem do Field
pozadovaného mista na poli. south 40 J
Pole
zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-7/9
9. Zvolte Nastavit A. PC890579 —UN—17AUG23
{ Set A
Nastavit A

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-8/9

10. Zvolte Nastavit B.

PC590580 —UN—17AUG23

Nastavit B

zb48j1t,1692106465016 -16-17SEP23-9/9

Zakrivena stopa
1. Zvolte polozku Nabidka.

PC28961 —UN—24APR23

Nabidka

zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-1/6

2. Zvolte Navadéni AutoTrac.

PC28717 —UN—25AUG22

Navadéni AutoTrac

Pokrac¢ovani na dal$i strané zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-2/6
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Displej 4. generace—Stopa

3. Zvolte Nastavit stopu.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit stopu

zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-3/6

4. Pokud neni k dispozici zadna existujici stopa, vyberte
moznost Nova stopa.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nova stopa

zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-4/6

5. Zvolte moznost Zakfivena stopa (A). Z dostupnych
moznosti vyberte libovolnou metodu.

Select Guidance Method ®

6. Zajedte se strojem do pozadovaného mista na poli.
Straight Track >
A—Zakrivena stopa C—Kfrivka AB
B—Adaptivni kfivka
Curve Track Adaptive AB Curve
Curve
&
Circle Track . 2
&
2
1
Boundary Track  » g
8
] &
Moznosti zakfivené stopy
zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-5/6
Pro zahajeni zaznamu zvolte moznost Zaznam (A). Record Track
Vybérem moznosti Ukoncit relaci (C) ukoncete E"
zaznam. &
9. Vybérem moznosti OK relaci ulozte nebo se vybérem

moznosti Zrusit vratte do relace zaznamu kfivky.
POZNAMKA: Jakmile relace skondi, dalsi segmenty
kfivky Ize pfidavat k relaci upravami stopy.

A—Zaznam C—Ukong¢eni relace
B—Pauza/stop

Status

%,

(@)

n
—

PC590588 —UN—17AUG23

Zaznam stopy

zb48j1t,1692108125002 -16-17SEP23-6/6
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Displej 4. generace—Stopa

PC28961 —UN—24APR23

Kruhova stopa
1. Zvolte polozku Nabidka.

Nabidka

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-1/7

2. Zvolte Navadéni AutoTrac. PC2B717 —UN—25AUG22

Navadéni AutoTrac

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-2/7

3. Zvolte Nastavit stopu. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit stopu

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-3/7

4. Pokud neni k dispozici Zadna existujici stopa, vyberte ~ PC590576 —UN—17AUGZS
moznost Nova stopa. Mo Track
Nova stopa

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-4/7

5. Vyberte moznost Kruhova stopa (A). Z dostupnych .
moznosti vyberte libovolnou metodu. Select Guidance Method @
A—Kruhova stopa C—2ZS/ZD kruhu | 9
B—Jizda po kruznici Straight Track "i @
|
Curve Track * | Drive Circle Lat/Lon
| Circle
0) g
2
Circle Track / g
2
o )
' .
Boundary Track  » 2
l g
Moznosti kruhové stopy
Pokrac¢ovani na dalsi strané zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-5/7
50-4 011124
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Displej 4. generace—Stopa

Jizda po kruznici

1. Zajedte do pozadovaného mista na poli a fidte
kruhovou drahou.

2. Vybérem moznosti Start (A) nahrajete novou stopu.
3. Jedte po pozadované kruznici.
4. Vybérem moznosti Hotovo (B) ukoncete zaznam.

POZNAMKA: Tlaéitko Hotovo se zobrazi, jakmile je
ujeta dostatecna vzdalenost po kruznici, aby
bylo mozné vypocitat stfed kruznice.

A—Start
B—Hotovo

C—Zrusit

Record New Track

()

Done

©

{ Cancel

PC590587 —UN—17AUG23

Projeti kruhové stopy

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-6/7

ZS/ZD kruhu

Create Track | Lat/Lon Circle @

1. Zajedte do pozadovaného mista na poli a fidte Center Point
kruhovou drahou. Current Position Latitude
2. Pokud je aktualni zemépisna Sifka a délka spravna, Rk st @
vyberte moznost Pouzit aktualni (A). Latitude Longitude
vV v . Sivku (B . . s1ku (C Longitude
3. Vyberte zemépisnou Sifku (B) a zemépisnou délku (C). = Unmmm@ f © ":JIJ g
Vyberte Ulozit (D). . 2
Track Spacing ;
A—Pouzit aktualni C—Zemépisna délka DI
B—Zemépisna Sirka D—UIozit 30.000 ft o
X cancel J S Save @ %
o

ZS/ZD kruhové stopy

zb48j1t,1692108138989 -16-17SEP23-7/7

Hranicni stopa
1. Zvolte polozku Nabidka.

PC28961 —UN—24APR23

Nabidka

zb48j1t,1692108148895 -16-17SEP23-1/5

2. Zvolte Navadéni AutoTrac.

PC28717 —UN—25AUG22

®

Navadéni AutoTrac

Pokracovani na dalSi strané

zb48j1t,1692108148895 -16-17SEP23-2/5
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Displej 4. generace—Stopa

3. Zvolte Nastavit stopu.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit stopu

zb48j1t,1692108148895 -16-17SEP23-3/5

4. Pokud neni k dispozici zadna existujici stopa, vyberte
moznost Nova stopa.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nova stopa

zb48j1t,1692108148895 -16-17SEP23-4/5

5. Vyberte moznost Hrani¢ni stopa (A). Vyberte moznost
Plnici hrani¢ni stopa (B).

6. Vyberte pole a hranici pro vygenerovani plnici hrani¢ni
stopy.

Select Guidance Method @

Straight Track >
7. Vybérem moznosti DalSi nastavte plnici hrani¢ni stopu. 8
A—Hranic¢ni stopa B—PInici hrani¢ni stopa

Curve Track *  Boundary Fill
Circle Track > .
)
g
® .
e
Boundary Track s

Moznosti hrani¢ni stopy
zb48j1t,1692108148895 -16-17SEP23-5/5
50-6 011124
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Diagnostika

Diagnostické obrazovky pro displej
GreenStar 3

POZNAMKA: Pfipadné vysledky diagnostiky jsou
doprovazeny kratkym vysvétlenim.

GreenStar - Diagnostic Readings

RowSense -

View —

Row Sensors Available

®

System Mode AutoTrac RowSeénse
Yes
Yes

RowSense Activation
Available

® AutoTrac License

Row Offset

@F‘ri mary Steering Source

Sensor Coast Mode Time
Remaining
(sec)

SF2
(1]
GPS

PC590585 —UN—17AUG23

Sruwidi - oo Rasding.

Dueio software changes, read the laiest Oper ator Manual prior io operation. To
obisin a copy, see your dealer or Wvish veww desre.com

®

AutoTrac RowSense

RowSense

i

R Semvsors Ayvailabbe:
@ RowSense Adpsadion Availabbe

b
w

Yes
Yes
MutoTrac License: SF2
o

GPS

28

1.1

Ov |

Calibrated

® Calibrate Sonsor
@ Calibration Stabus

PC590586 —UN—17AUG23

Diagnostické hodnoty displeje CommandCenter GreenStar 3

E—Licence AutoTrac
F—Posun radku
G—Primarni zdroj fizeni

A—Zobrazeni

B—Rezim Systém

C—Snimace radku k dispozici

D—Aktivace RowSense je k

dispozici snimace

Snimace fadki k dispozici:

*A—-ano

*B—-ne

Aktivace vedeni v fadku k dispozici:

* A —ano (pokud je aktivace funkci AutoTrac RowSense
GS3 k dispozici)

* C —ne (pokud neni aktivace funkci AutoTrac RowSense
GS3 k dispozici)

Licence AutoTrac
* A —ano (SF1)
* B —ano (SF2)
*C-ne

Vyrovnani radku:
¢ Aktualni hodnota vyrovnani fadku, vzdalenosti je
mérena v palcich (in) nebo v milimetrech (mm).

Primarni zdroj fizeni:

I— Napéti levého snimace

Diagnostické hodnoty displeje GreenStar 3

M—Stav kalibrace

J— Napéti pravého snimace
K—Kalibrovat snimaé

H—Zbyvajici doba rezimu dobéhu L—CAL

* A — Zadny
B - GPS
® C — radkové snimace

Zbyvajici doba rezimu dobéhu snimace:
* Odpocet v sekundach pro pfipad ztraty signalu GPS.

Napéti levého snimace

¢ Klidové napéti snimace by mélo byt nizsi nez 2,5 V.
Napéti pravého snimace

¢ Klidové napéti snimace by mélo byt vy$Sinez 2,5 V.
Kalibrovat snimac

Stav kalibrace

¢ Zkalibrovano

* Neni zkalibrovano

zb48j1t,1692098536255 -16-12SEP23-1/1
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Diagnostika

Diagnosticka obrazovka displeje 4. generace

Stav AutoTrac: Stav AutoTrac zobrazi kruhovy diagram
AutoTrac a pfepina¢ AutoTrac ZAP/VYP.

POZNAMKA: Hodnoty vykon a podminek sledovéani se
prubézné vypocitavaji, kdyz je systém AutoTrac
aktivovan (stavovy kruhovy diagram 4/4) a
sleduje linii. Hodnoty se neaktualizuji, pokud
AutoTrac klesne na stavovy kruhovy diagram
3/4 nebo 2/4 a hodnoty ve stavovém kruhovém
diagramu 1/4 se zméni na "---".

Vykonnost sledovani (A)

POZNAMKA: Kazda z nésledujicich hodnot se zobrazuje
Jjako hodnota 95. percentilu, coz znamena, Ze
po 95 % casu bude vykon roven nebo vétsi
nez zobrazena hodnota.

95% lateralni chyba — vzdalenost od nejblizSi stopy
ke stroji. Chyba se zvySuje, az stroj dosahne poloviny
mezi dvéma stopami, poté se chyba snizuje, jak se stroj
pfiblizuje k dalsi stopé. V dobrych podminkach by tyto
hodnoty mély byt rovny nebo mensi nez:

E AuteTrac Health o

AutaTrac STatlEE

w

Enabled

Last Exit Code

95% Off-Track Error
95% Heading Error

95% Yaw Rate

Whee| Slip

WA
9
&

Signal Strengrh

MutaTrac Mada

MuaTrac Resume Switch

surface Roughness

Accuracy

Tracking Perfarmance @

Canditians

Rough Smoath
GPS Health
0%

AutaTrac System @

AT 1.0

PC590594 —UN—17AUG23

Diagnosticka obrazovka displeje 4. generace

A—Vykonnost sledovani
B—Podminky

C—Kondice GPS
D—Systém AutoTrac

4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)
Lateralni chyba (v8echny typy 4 cm (1,6 in) 8 cm (3,2in) 12 cm (4,7 in)
stop)
95% chyba kurzu - vztah sméru stroje vzhledem k
aktualni stopé. V dobrych podminkach by tyto hodnoty
mély byt rovny nebo mensi nez:
4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)
Pfima linie 0,8° 1° 1,2°
Kfivka / kruhova stopa (tato 1,6° 3,0° 3,6°
hodnota zavisi na ostrosti kfivky.
Ostrejsi kfivky maji vy$$i hodnoty.)
95% mira odchyleni - mira zato€eni stroje, ktera ovliviiuje
vykon sledovani. V dobrych podminkach by tyto hodnoty
mély byt rovny nebo mensi nez:
4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h  (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)

Pfima linie 1°

1,5°

1,8°

Kfivka / kruhova stopa (tato 2°
hodnota zavisi na ostrosti kfivky.
Ostrejsi kiivky maji vy$Si hodnoty.)

4,5°

5,4°

Podminky (B)

POZNAMKA: Hodnoty mimo optiméalni rozsah zobrazuji
Zluty LED indikator stavu. Hodnoty v optimalnim
rozsahu zobrazuji zeleny LED indikator stavu.

Hrubost povrchu - méfeni povrchu, kde stroj pracuje.
Vypocitava se pomoci vstupl sklonu, naklonu a rychlosti
z pfijimace StarFire. Panel indikatoru hrubosti povrchu je
Zluty mimo optimalni rozsah a zeleny uvniti optimalniho
rozsahu.

Prokluz kol - Procento prokluzu kol se méfi porovnanim
hodnoty rychlosti kol ze stroje a rychlosti GPS. Hodnota
veétsSi nez 6 % znadi, ze prokluz kol mize negativné
ovliviiovat vykon systému AutoTrac.

Kondice GPS (C)

Presnost — pfesnost polohy pfijimace, ktera se zobrazuje
jako procento. K dosazeni inzerované presnosti
a opakovatelnosti je nezbytna 100% presnost.

Sila signalu - kvalita korek¢niho signalu StarFire

pfijimana pfijimacem.

Pokracovani na dalsi strané
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Diagno

stika

Systém AutoTrac (D)

Rezim AutoTrac - udava typ fidici jednotky AutoTrac
nainstalované na stroji.

Ridici jednotka

Rezim AutoTrac

Ridici jednotka AutoTrac Raven

AT2 (7R vyr. €. 110101—, 8R vyr. &. 160001—, 8RT vyr. ¢. 923001—, | AT 2.0

8RX vyr. ¢. 801001—)

AT1 (integrovana nebo v tovarné nainstalovana fidici jednotka AutoTrac) | AT 1.0

Ridici jednotka AutoTrac 300 ATC 300
ATC Raven

Ridici jednotka AutoTrac Reichhardt

ATC Reichhardt

Ridici jednotka AutoTrac Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100

Spina¢ obnoveni ¢innosti AutoTrac - indikuje zapnuty
stav, kdyz je spina¢ obnoveni €innosti AutoTrac stisknuty,
a vypnuty stav, kdyz je spina¢ obnoveni ¢innosti uvolnény.

zb48j1t,1692676792441 -16-23AUG23-2/2
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Cisténi radkovych snimaéu

Ry

Cisténi radkovych snimact

APOZOR: ZASTAVTE motor, zajistéte stroj
parkovaci brzdou a vytahnéte klicek ze
spinaci skrinky.

Zdvihnéte val a spustte bezpecnostni vzpéru (A) na
pistnici hydraulického valce.

Kazdy den by mélo byt kontrolovano, zda neni nutné
vycistit snimac fadku. Pokud se na snimacich nahromadi
material, mdze to branit volnému pohybu a ovlivnit vykon.
PFi ¢isténi fadkovych snimacl zbavte snimace i jejich
okoli necistot. Zkontrolujte, Ze se snimace volné a bez
prekazek pohybuiji.

Kazdy rok zkontrolujte snimace z hlediska nadmérného
opotfebeni snimacich pouzder a hrideli. Podle potfeby
je vyménte.

A—Bezpecnostni vzpéra

=T 2

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -16-11NOV08-1/1
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Dostupna servisni literatura spoleénosti John Deere

Technické informace

U spolecnosti John Deere je mozné zakoupit technické i ""g
informace. Publikace jsou k dispozici v tiSténé formé nebo |
na disku CD-ROM. |' r=it e FT
=T o R
Objednavky Ize provadét jednim z nasledujicich zplsob: p A % | Lt
* Obchod s technickymi informacemi John Deere: - T RE | Z
www.JohnDeere.com/TechinfoStore | &% =1 ’f
® Zavolejte na Cislo 1-800-522-7448 1%3 z
* Obratte se na svého prodejce produktti John Deere QR z
Dostupné informace obsahuji: e
KATALOGY NAHRADNICH DIiLU predstavuji seznam
nahradnich dil dostupnych pro vase zafizeni se
schematickymi ilustracemi, které vam pomohou urcit
spravné dily. To je také uziteCné pfi montazi a demontazi. DX,SERVLIT -16-07DEC16-1/4
NAVODY K POUZITI poskytuji informace o bezpeé&nosti,
provozu, udrzbé a servisu. |
=,
.:;—..._dd_"_"__,._-— : ' -
i et _ﬁ;‘; a -_""!!
:-.'._.-_:-.'h,, ) :‘ cZ|>
. | z
I |

DX,SERVLIT -16-07DEC16-2/4

TECHNICKE PRIRUCKY popisuijici servisni informace pro
vase zarizeni. Obsahuji specifikace, ilustrované postupy
montaze a demontaze, hydraulicka schémata pratoku
oleje a schémata zapojeni kabelazi. Nékteré produkty
obsahuji samostatné pfiru¢ky na opravu a diagnostiku.
Neékteré soucasti, napfiklad motory, jsou k dispozici v
samostatnych technickych pfiru¢kach soucastek.
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Pokrac¢ovani na dalsi strané DX,SERVLIT -16-07DEC16-3/4
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Dostupna servisni literatura spolec¢nosti John Deere

VZDELAVACI PROGRAM zahrnuje pét fad obsahlych
knih, ve kterych je obsazen souhrn zakladnich informaci
bez ohledu na vyrobce:

* Rada zemé&délskych uéebnic se zabyva technologiemi
v zemédélstvi a chovu dobytka.

* Rada pro vedeni zemédélského podniku zkouma
problémy “skutecného svéta” a nabizi prakticka feSeni
v oblasti marketingu, financovani, vybéru zafizeni a
dodrzovani predpist.

* Pfirucky Zaklady servisnich praci vdm ukazuji, jak
opravit a udrzovat zafizeni ur¢ené pro provoz mimo
pozemni komunikace.

* PriruCky Zaklady obsluhy stroje vysvétluji kapacity
strojli a Upravy, zpusoby zvySeni vykonu stroje a
minimalizace nadbyte¢nych &innosti v terénu.

* PriruCky Zaklady kompaktnich zafizeni poskytuji
pokyny k provadéni servisu a udrzby zafizeni s
vyvodovym hfidelem o vykonu do 40 koni.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -16-07DEC16-4/4
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Servis John Deere vam zajisti hladky prabéh prace

John Deere je k vasim sluzbam
SPOKOJENOST ZAKAZNIKA je pro John Deere dileZita.

Nasi prodejci se snazi pohotové poskytnout nahradni dily
a sluzby:

-Spotfebni a nahradni dily na podporu vaseho vybaveni.

-Skoleni servisnich technikil a nutné nastroje na
diagnostiku a opravy k udrzbé vaseho vybaveni.

PROCES RESENi PROBLEMU SE SPOKOJENOSTI
ZAKAZNIKU

Vas prodejce John Deere je zaméfen na podporu vaseho
vybaveni a vyiesi jakékoli problémy, které mohou nastat.

1. P¥i kontaktovani svého prodejce méjte pripraveny
néasledujici informace:

-Model stroje a identifikacni Cislo vyrobku

-Datum nakupu

TS201 —UN—15APR13

2. Projednejte problém s vedoucim udrzby prodejce.

3. Pokud problém nevyresite, vysvétlete ho vedoucimu
obchodniho oddéleni a vyZadejte si pomoc.

4. Pokud mate trvaly problém, ktery vase obchodni
zastoupeni neni schopno vyfeSit, pozadejte vaseho
prodejce, aby kvuli pomoci kontaktoval firmu John Deere.
Nebo kontaktujte Ag Customer Assistance Center at
1-866-99DEERE (866-993-3373), nebo nam poslete
e-mail na www.deere.com/en_US/ag/contaEtF§/ -16-02APR02-1/1
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Servis John Deere vam zajisti hladky pribéh prace
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