AutoTrac RowSense
mejetaersker og bomuid

JOHN DEERE

BETJENINGSVEJLEDNING

AutoTrac RowSense mejetaersker
og bomuid

OMPFP24376 UDGAVE K3 (DANISH)

John Deere Ag Management Solutions

PRINTED IN U.S.A.



Introduktion

Forord

VI TAKKER DIG for bestillingen af dit nye John
Deere-produkt.

LAS DENNE BETJENINGSVEJLEDNING grundigt for
at blive fortrolig med, hvordan produktet betjenes og
vedligeholdes korrekt. Manglende overholdelse kan
medfare kvaestelser eller skader pa udstyret. Denne
betjeningsvejledning og sikkerhedsskiltene pa maskinen
foreligger eventuelt ogsa pa andre sprog. (Besag
https://techpubs.deere.com/ for at bestille).

DENNE BETJENINGSVEJLEDNING SKAL BETRAGTES
som et fast tilbehar til dit produkt og ber derfor felge med
produktet, hvis det videreseelges.

MALENE i denne betjeningsvejledning angives i bade
metriske enheder og de tilsvarende geengse amerikanske
enheder. Brug kun korrekte reservedele, bolte og
fastgarelsesdele. Visse fastgarelsesdele kraever en
bestemt skruenagle med metriske maleenheder eller
tommer.

Betegnelserne VENSTRE OG HJJRE angives i forhold til
karetgjets eller redskabets fremadgaende kerselsretning.

SKRIV PRODUKTIDENTIFIKATIONSNUMRENE (PIN) i
betjeningsvejledningen. Sgrg for at notere alle numre, sa

det er muligt at spore produktet, hvis det skulle blive stjalet.

Din forhandler har ogsa brug for disse numre ved bestilling
af reservedele. Gem en kopi af identifikationsnumrene pa
et sikkert sted, vaek fra maskinen eller produktet.

GARANTI ydes som en del af John Deeres
supportprogram til kunder, der farer og vedligeholder
deres udstyr i henhold til anvisningerne i denne
betjeningsvejledning. Garantien er forklaret pa
garantibeviset eller erkleeringen, som du har modtaget
af din forhandler.

Denne garanti sikrer dig, at John Deere vil godtggre
produkterne, hvis der opstar defekter inden for
garantiperioden. Under visse omstaendigheder vil John
Deere ogsa yde forbedringer i marken, ofte uden vederlag,
selv hvis produktets garanti er udigbet. Hvis udstyret
misbruges eller modificeres saledes, at dets ydelse gar ud
over de originale fabriksspecifikationer, vil garantien blive
annulleret, og forbedringer hos kunden kan blive afslaet.

Hvis du ikke er den forste ejer af dette produkt, er

det i din egen interesse at rette henvendelse til den
lokale John Deere forhandler og oplyse dem om den
pageeldende maskines serienummer. P4 den made kan
John Deere bedre informere dig om problemer eller
produktforbedringer.

Serienummer:

zb48j1t,1692254533140 -74-17AUG23-1/1

Varemaerker
Varemaerker
AMS™ Varemeerke tilherende Deere and Company
Android™ Varemeerke tilhgrende Google Inc.
Apple® Varemeerke tilhgrende Apple, Inc.
AutoTrac™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company
Bluetooth® Varemeerke tilhgrende Bluetooth SIG
CommandCenter™ Varemezerke tilhgrende Deere and Company
GreenStar™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company
iGrade™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company
iTEC™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company
JDLink™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company

John Deere Remote Display Access™

Varemeerke tilhgrende Deere and Company

Microsoft® Varemeerke tilhgrende Microsoft Corporation i USA og andre lande
RowSense™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company
Service ADVISOR™ Varemeerke tilherende Deere and Company
StarFire™ Varemeerke tilhgrende Deere and Company

StellarSupport™

Varemeerke tilherende Deere and Company

Surface Water Pro

Varemeerke tilhgrende Deere and Company

Windows®

Varemeerke tilhgrende Microsoft Corporation i USA og andre lande

bvvmsit, 1690521760389 -74-22AUG23-1/1
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Sikkerhed

Var opmarksom pa
sikkerhedsoplysningerne

Dette er et sikkerhedsadvarselssymbol. Nar du ser dette
symbol pa maskinen eller i denne handbog, skal du vaere
opmeaerksom pa risikoen for tilskadekomst.

Falg de anbefalede forholdsregler og sikker driftspraksis.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -74-030CT22-1/1

Signalords betydning

FARE; signalordet FARE betegner en farlig situation, som
medferer dgdsfald eller alvorlige kvaestelser, hvis ikke
den undgas.

ADVARSEL, signalordet ADVARSEL betegner en farlig
situation, som kan medfegre dgdsfald eller alvorlige
kveestelser, hvis ikke den undgas.

PAS PA; signalordet PAS PA betegner en farlig situation,
som kan medfare mindre eller moderate kveestelser.
PAS PA kan ogséa anvendes til at advare mod usikre
fremgangsmader, der kan resultere i haendelser, som kan
medfgre kvaestelser.

Signalordene—FARE, ADVARSEL eller PAS PA—bruges
sammen med sikkerhedsadvarselssymbolet. FARE
advarer om de alvorligste sikkerhedsrisici. Skilte med
FARE eller ADVARSEL er anbragt neer specifikke

A FARE

A ADVARSEL
APAS PA

TS187 —74—30SEP88

faremomenter. Almindelige sikkerhedsforholdsregler star
pa skiltene med PAS PA. PAS PA benyttes ogsa til at
henlede opmaerksomheden pa sikkerhedsanvisninger
her i bogen.

DX,SIGNAL -74-050CT16-1/1

Overholdelse af sikkerhedsinstruktioner

Laes omhyggeligt alle sikkerhedsanvisninger i denne
bog og alle advarselsskilte pa maskinen. Hold
advarselsskiltene i god stand. Udskift manglende eller
defekte advarselsskilte. Veer sikker pa, at nyt udstyr, nye
komponenter og reservedele er forsynet med de nyeste
sikkerheds- og advarselsskilte. Nye advarselsskilte kan
anskaffes gennem John Deere forhandleren.

Der kan foreligge yderligere sikkerhedsinformation
vedrgrende dele og komponenter fra andre leverandgrer,
som ikke er gengivet i denne betjeningsvejledning.

Seet dig ind i maskinens betjening og den korrekte brug
af styringen. Lad aldrig nogen betjene maskinen uden
grundig instruktion.

Hold maskinen i god driftstand. Uautoriserede
modifikationer pa maskinen kan begreense funktionen
og/eller sikkerheden samt maskinens levetid.

TS201 —UN—15APR13

Kontakt John Deere forhandleren, hvis der er emner i
denne handbog, du ikke forstar.

DX,READ -74-01AUG22-1/1
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Sikkerhed

Foretag sikker vedligeholdelse

Der forudseettes kendskab til, hvordan vedligeholdelses-
arbejdet skal udfgres. Hold omradet rent og tert.

Forseg aldrig at smare, arbejde pa eller justere maskinen,
mens den er i bevaegelse. Hold haender, fedder og
bekleedningsgenstande vaek fra kraftdrevne dele. Frakobl
al strem og aflast alle tryk med kontrolgrebene. Saenk
udstyr til jorden. Stop motoren. Tag ngglen ud. Lad
maskinen kgle af.

Maskindele, der skal lgftes under vedligeholdelsesarbejde,
skal understattes sikkert.

Searg for, at alle dele er i god stand og korrekt monteret.
Skader skal udbedres med det samme. Udskift slidte eller
gdelagte dele. Fjern alle ansamlinger af fedt, olie eller
affald.

Pa selvkgrende udstyr skal batteriets jordkabel (-)
frakobles, inden der foretages justeringer af det elektriske
system eller svejsning pa maskinen.

Pa bugserede redskaber skal ledningsbundterne kobles
fra traktoren, fgr de elektriske systemkomponenter
efterses, eller der svejses pa maskinen.

Det kan forarsage alvorlige kveestelser, hvis du falder ned
oppe fra maskinen under renggring eller andet arbejde
pa maskinen. Brug en stige eller platform for at gere det
lettere at na hvert eneste sted. Serg for at have stat og
sikkert fod- og handfeeste.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -74-28FEB17-1/1

Sikker handtering af elektroniske
komponenter og holdere o

Fald under pa- og afmontering af elektroniske
komponenter pa udstyret kan medfgre alvorlige skader.
Anvend en stige eller en platform for at f& nem adgang til
hvert monteringsomrade. Sgrg for at have solidt fodfaeste
og noget at holde fat i. Komponenterne ma ikke pa- og
afmonteres under vade forhold, eller hvis det fryser.

Hvis en RTK-basisstation skal monteres eller efterses
pa en mast eller et andet hgjt punkt, skal dette arbejde
udfgres af en person, der er autoriseret til at klatre.

TS249 —UN—23AUG88

Hvis en GPS-antenne skal monteres eller efterses pa

et redskab, skal der bruges forsvarlige lafteteknikker og
baeres passende beskyttelsesudstyr. Antennen er tung og
kan veere sveer at handtere. Hvis monteringsomradet ikke

kan nas fra jorden eller via en serviceplatform, skal der
veere to personer om arbejdet.

DX, WW,RECEIVER -74-24AUG10-1/1

011224
5-2 PN=6




Sikkerhed

Sikker betjening af styringssystemer

Brug ikke styresystemer pa offentlige veje. Styresystemer
skal altid veere slaet FRA (deaktiveret) inden udkersel

pa offentlig vej. Forsgg aldrig at sla et styresystem TIL
(aktivere) under transport pa offentlig ve;j.

Styresystemer er beregnet til at hjeelpe fgreren med

at udfgre markarbejdet pa en mere effektiv made.
Maskinfagreren har altid ansvaret for, hvor maskinen karer.
Styringssystemer detekterer og forhindrer ikke automatisk
sammenstgd med forhindringer eller andre maskiner.

Styringssystemer omfatter alle applikationer, der
automatiserer styring af maskinen. Dette omfatter, men
er ikke begraenset til, AutoTrac, iTEC, AutoTrac Turn
Automation, AutoTrac redskabsstyring (passiv), AutoTrac
Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac og John Deere
Machine Sync.

Sadan undgas det, at fareren eller andre tilstedeveerende
kommer til skade:

e Stig aldrig pa eller af en maskine i bevaegelse.
* Se efter, at opsaetning af maskinen, redskabet og
styringssystemet er korrekt.

- Safremt iTEC, AutoTrac vendeautomatisering eller
AutoTrac redskabsstyring (passiv) anvendes, skal du
kontrollere, at der er defineret ngjagtige greenser.

- Safremt John Deere Machine Sync anvendes, skal du
kontrollere, at knastfglgerens hjem-punkt er kalibreret
med tilstraekkelig plads mellem maskinerne.

* Vaer vagen og opmaerksom pa omgivelserne.

¢ Overtag kontrollen af rattet, hvis det skennes
ngdvendigt, for at undga farer pa marken, eller tilskuere,
udstyr og andre forhindringer.

¢ Stands arbejdet, hvis darlig sigtbarhed hindrer evnen
til at betjene maskinen eller til at se mennesker eller
forhindringer i maskinens bane.

* Overvej markforhold, sigtbarhed og maskinkonfigura-
tion, nar maskinhastigheden veelges.

bvvmsit, 1690521594604 -74-28JUL23-1/1

Sikker brug af sikkerhedssele

Undgé knusning eller livsfarlige ulykker hvis maskinen
veelter.

Denne maskine er udstyret med en styrtbgjle (ROPS).
BRUG sikkerhedssele under anvendelse af styrtbgijle.

* Hold i lasepalen og traek sikkerhedsselen hen over
kroppen.

® Saet lasepalen ind i spaendet. Lyt efter et klik.

* Traek i sikkerhedsselens Iasepal for at kontrollere, om
selen ordentligt fastgjort.

* | &g sikkerhedsselen hen over hofterne.

Udskift hele sikkerhedsselen hvis monteringsdele,
spaende, sele eller tilbagetraek viser tegn péa skade.

Efterse sikkerhedssele og monteringsdele mindst en
gang om aret. Se efter Igst isenkram og beskadigelse
af selen, sdsom hak, trevler, kraftig eller usaedvanlig

P 4
}
slitage, eller opkradsning. Brug kun reservedele specielt

godkendt til denne maskine. Ret henvendelse til din John
Deere-forhandler.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -74-22AUG13-1/1

Hold afstand til hestustyret

Knivbjaelke, bordsnegl, vinde, fgdevalser osv. kan
ikke afskeermes helt pa grund af deres funktion. Hold
sikker afstand til disse komponenter under arbejdet.
Dieaktiver altid hovedkoblingen, stop motoren og fijern
startnaglen, inden tilstopninger og blokeringer fjernes,
eller vedligeholdelse udfgres pa maskinen.

N\

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -74-21DEC90-1/1
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Oplysninger om lovgivning og overholdelse af regler

EF-overensstemmelseserklaering

Undertegnede erkleerer hermed at

Produkt: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

opfylder alle relevante bestemmelser og grundleeggende krav i henhold til falgende direktiver:

Direktiv

Nummer

Certificeringsmetode

EMC-direktiv

2004/108/EF

Selvcertificeret, ifalge anneks Il i direktivet

Navn og adresse pa den person i EU, der er autoriseret til udarbejdelse af den tekniske konstruktionsfil:

Angivelsessted: Kaiserslautern, Tyskland

Dato for angivelse: 29. juli 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Tyskland D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Navn: Aaron Senneff

Titel: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group

Produktionsenhed: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48j1t,1695303948124 -74-21SEP23-1/1
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Trykknappen Genoptag

Genaktiveringskontakt Opsetning .

Nar en maskine udstyret med AutoTrac er tilsluttet et
majsskaerebord udstyret med RowSense, aktiveres
aktiveringsknapperne 2 og 3 pa multifunktionshandtaget
automatisk, sa de kan bruges som trykknapper til at
saenke skaerebordet og genoptage AutoTrac for dette
system. Pa maskiner fra modelar 2012 og nyere kan
trykknappen Auto bruges til at aktivere AutoTrac, og
reekkefglere aktiveres, nar afgreden kommer i kontakt
med folerne. (Se flere oplysninger om opseetning af
reekkeindlaesning i afsnittet Igangsaetning af system).

PC582138 —UN—28JUL23

Trykknappen Genoptag pa maskine (eeldre)

PC582139 —UN—28JUL23

Trykknappen Genoptag pa maskine (nyere)

bvvmsit, 1690524195381 -74-050CT23-1/1
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AutoTrac RowSense

Oversigt

AutoTrac RowSense bestar af felgende komponenter:

¢ Integreret AutoTrac installeret og aktiveret pad maskinen,
med opgraderet AutoTrac RowSense-software
programmeret i SSU (Steering System Unit)
(styresystemenhed), AutoTrac SF1 eller SF2 aktivering.
- Til 50- og 60-seriens mejeteerskere skal Bridge
Controller/Gateway software opdateringer installeres.
- S-, W- og T-mejeteerskere fra 2008 og C-seriens
mejetaerskere fra 2009 skal have LYNX-bus installeret
for at vaere kompatible med AutoTrac RowSense.
¢ Integreret AutoTrac installeret og aktiveret pa maskinen,
med opgraderet AutoTrac RowSense-software
programmeret i SSU (Steering System Unit)
(styresystemenhed), AutoTrac SF1 eller SF2 aktivering.
* Modelar 2012 og nyere maskiner kreever GreenStar 3
2630-skaerm eller GreenStar3 CommandCenter eller
nyere skaerm.
* Modelar 2011 og aeldre maskiner kraever GreenStar 2
2600-skaerm eller GreenStar 3 2630-skaerm.
* Aktivering af AutoTrac RowSense.
* GS2 AutoTrac RowSense SF1 med en &ldre GS2
AutoTrac SF1-aktivering.
® GS2 AutoTrac RowSense SF2 med en zldre
GS2 AutoTrac SF2-aktivering eller en GS2
AutoTrac-aktivering.

¢ AutoTrac RowSense-aktivering for Gen 4-skeerm.

¢ StarFire™-modtager med SF1, SF2, SF3 eller RTK
korrektionssignal.

® Et par raekkesensorer monteret pa godkendt
majsskeaerebord.

AutoTrac RowSense fungerer sammen med alle
eksisterende sporingsmgnstre. AutoTrac arbejder i
felgende funktioner: Tilpasningskurver, AB-kurver,
cirkelspor og lige spor. AutoTrac RowSense er en
forbedring af integreret AutoTrac pa en kompatibel
preecisionslandbrugsskaerm, nar der hgstes majs.
Raekkefalere monteret pa et godkendt majsskeaerebord
registrerer majsstaengler for at vide, hvor raekken er.
AutoTrac-styringsapplikationen bruger raekkefglersignalet
kombineret med eksisterende AutoTrac-signaler til at
holde maskinen pa sin styringsbane. Nar der ikke
kommer noget signal fra reekkefelerne (f.eks. ved
karsel gennem et vandlgb), geelder den normale
GPS-styring. De fleste andre karakteregenskaber ved
AutoTrac forbliver uaendrede. Reekkefglere er blot en
anden positionsindgang til styring af maskinen. Alle
sporingsmodi er sat op pa samme made som med
GPS-baseret AutoTrac.

zb48j1t,1688365471549 -74-28SEP23-1/1
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2012-modeller og nyere - Opsatning og kalibreringssystem

Opsaetning af AutoTrac RowSense ved hjaelp ¥~ 01Me®

af GreenStar-skarm (.
| | |
Brug af GreenStar 3-skarm -=
=
BEM/ERK: For dette produkt tages i brug, skal felgende "
. . . . enu
trin gennemfgres i tillaeg til opsaetning af AutoTrac:
1. Veelg Menu. 2b48{1t,1690443942471 -74-17SEP23-1/13

2. Veelg GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUGZ3

GSE

GreenStar (GS3)
zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-2/13

PC582160 —UN—01AUG23

3. Veelg Styring.

Styring

zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-3/13

PC582161 —UN—01AUG23

4. Veelg Styringsindstillinger.

Guidance
Settings

Styringsindstillinger
zb48j1t, 1690443942471 -74-17SEP23-4/13

PC582162 —UN—01AUG23

5. Veelg Andring af RowSense-indstillinger.

RowSense

Settings Change

AEndring af RowSense-indstillinger
Fortsattes pa naste side zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-5/13

011224
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2012-modeller og nyere - Opseetning og kalibreringssystem

6. Veelg Systemstatus (A) for at aktivere fglere for

reekkestyringssystemet. RowSense Settings
7. Sorg for, at veerdien for fglerforskydningen (B) er
korrekt (standardvaerdien er 0). p-tensh e Enahiad
8. Velg reekkeindtastning (C) for den gnskede modus. smm —_— | 0 |+|
9. Veelg Acceptér (D) for at afslutte RowSense-
indstillingerne. j
E'::; 0 KManual

A—Systemstatus C—Rakkeindtastning
B—Fglerforskydning D—Acceptér

zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-6/13

PC582140 —UN—28JUL23

Indstillingsside for RowSense

10. Ikonet AutoTrac RowSense vil vaere synligt pa PC882150 —UN—01AUGZ3

Karesiden i brugerfladen AutoTrac-styring.

AutoTrac RowSense

zb481t,1690443942471 -74-17SEP23-7/13

Brug af GreenStar 3 CommandCenter-skarm PC582158 —UN—01AUGZ3

BEM/ERK: Far dette produkt tages i brug, skal falgende ==
trin gennemfares i tillaeg til opsaetning af AutoTrac: -=
| == ]
1. Veelg Menu. Vonu
zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-8/13
2. Velg GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

S

GreenStar (GS3)

Fortsaettes pa naeste side zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-9/13
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2012-modeller og nyere - Opseaetning og kalibreringssystem

3. Veelg indstillinger.

PC582163 —UN—01AUG23

+

Settings
Indstillinger

zb48j1t,1690443942471 -74-17SEP23-10/13

4. Veelg RowSense-indstillinger.

PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

RowSense-indstillinger

zb48]1t,1690443942471 -74-17SEP23-11/13

5. Veelg Systemstatus (A) for at aktivere fglere for

reekkestyringssystemet.

6. Sgrg for, at veerdien for fglerforskydningen (B) e

korrekt (standardvaerdien er 0).

7. Veelg raekkeindtastning (C) for den gnskede modus.

Veelg Acceptér (D) for at afslutte RowSense-
indstillingerne.

C—Rakkeindtastning
D—Acceptér

A—Systemstatus
B—Fglerforskydning

RowSense Settings

Y

Smsor Offset

E‘::; C | Manual

Enabled

PC582140 —UN—28JUL23

zb48]1t,1690443942471 -74-17SEP23-12/13

Indstillingsside for RowSense

9. Ikonet AutoTrac RowSense vil vaere synligt pa
Kgresiden i brugerfladen AutoTrac-styring.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -74-17SEP23-13/13
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2012-modeller og nyere - Opseetning og kalibreringssystem

PC28961 —UN—24APR23

Opsatning af AutoTrac RowSense ved hjalp

af Generation 4-skarm
BEM/ERK: For dette produkt tages i brug, skal falgende

trin gennemfgres i tillaeg til opsaetning af AutoTrac:

Menu
1. Veelg Menu.
bvvmsit,1690446889571 -74-17SEP23-1/7
2. Veelg applikationer. PCS62132 —UN—27JUL23
Applications
Applikationer

bvvmsit, 1690446889571 -74-17SEP23-2/7

PC28717 —UN—25AUG22

3. Velg AutoTrac-styring.

®

AutoTrac-styring

bvvmsit, 1690446889571 -74-17SEP23-3/7

4 V%lg Information PC582133 —UN—27JUL23

®

Information

bvvmsit, 1690446889571 -74-17SEP23-4/7

5. Veelg TIL/FRA (A) for at aktivere falere for RowSense
raekkestyringssystemet.
yringssy B ) @ .
6. Veelg den gnskede raekkeindtastningsmodus, enten | Status & Settings ‘ ON OFF |
GPS-styring (C) eller manuel styring (D). / g
2
7. Veelg Status og indstillinger (B) for at fa adgang til Row Entry Mode <'f
folerens forskydningsindstilling. %l
P (N 3
A—TIL/IFRA C—GPS-styring ©\‘.JJ it @@ Il St 5
B—Status og indstillinger D—Manuel styring 3
o
Informationsside om RowSense
Fortsattes pa naste side bvvmsit,1690446889571 -74-17SEP23-5/7
25-4 011224
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2012-modeller og nyere - Opseaetning og kalibreringssystem ‘

8. Sgrg for, at veerdien for fglerforskydningen (B) er
korrekt (standardvaerdien er 0).

9. Veelg TIL/FRA (A) for at aktivere falere for
reekkestyringssystemet.

10. Veelg X i gverste hgjre hjgrne for at afslutte Status og

indstillinger for RowSense.

A—TIL/FRA B—Fglerforskydning

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @

(A)

SensorOffset =
%. stand By on PGl
| LT TR T |
) e e @ A guldance track must be selected
- o . -
[ < ] [ 4 @ ces signal adequate 3
Reset 2
@ Rowsense sensor voltages 0K N
( |
=0 z
\_J (D RewSense sensors unable to detect crop 3|
Sensor Voltages 3
Leht v [ o | @ Resume AutaTrac §
Right | W i 8
a

Siden Status og indstillinger for RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -74-17SEP23-6/7

11. lkonet AutoTrac RowSense (A) er synligt pa
applikationssiden AutoTrac-styring.

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guidance @ & m

N o Guidance
f Track 1
| serteack |
sy, 300001t
J Track Spating
T RowS ense
L3
offset
+
@
N
| ASTIT I BT | 5‘
2 -
©
(4l »] 1
W )
5
= |
it Swap 5
I
ot
[&]
o

Siden AutoTrac-styring med RowSense aktiveret

bvvmsit, 1690446889571 -74-17SEP23-7/7
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Rakkestyring Forskydning Opsatning

Der kan fgjes en forskydning til raeekkestyringen
for at eendre justeringen af stilke, der fares ind i
majsskaerebordet.

Eksempler, hvor justeringsaendring er pakreevet:

* Plantet antagelig reekke er i midten af majsskaerebord,
og reekker er blevet skubbet ned. En forskydning kan
anvendes for at "fordele differencen", sa alle reekker
lzener, men ikke sa alvorligt som uden forskydning.

* Afgrgdeskillere med reekkefolere fastgjort er ikke
justeret med raekke. Indtil der kan foretages
reparationer for at justere fglere, kan en forskydning
anvendes for at afhjeelpe opretningen.

Indtastning af forskydningsvaerdier mindre end 0 kan fa
maskinen til at kgre lidt til venstre, og veerdier starre end 0
kan fa maskinen til at kgre lidt til hgjre. Standardveerdien
er 0 med et interval pa -50-50.

1. Sadan navigeres til RowSense-indstillinger:

For GreenStar 3-skaerm: Veelg Menu, GreenStar
(GS3), Styring, Styringsindstillinger, og veelg derefter
/Andring af RowSense-indstillinger. For mere

information, se Opsaetning af AutoTrac RowSense ved
hjeelp af GreenStar-skaerm i dette afsnit.

For GreenStar 3 CommandCenter-skaerm: Veelg

Menu, GreenStar (GS3), Indstillinger, og veelg derefter
RowSense-indstillinger. For mere information, se
Opsaetning af AutoTrac RowSense ved hjaelp af

GreenStar-skaerm i dette afsnit.

Til Gen 4-skaerm: Veelg Menu, Applikationer,
AutoTrac-styring, Information, og veelg derefter

Status og indstillinger under RowSense. For mere

information, se Opsaetning af AutoTrac RowSense ved

hjeelp af Gen 4-skaerm i dette afsnit.

. Indtast felerens forskydningsvaerdi mellem -50-50.
Standardveerdi er 0.

For GreenStar 3-skarm: Valg Acceptér-tasten til at

forlade RowSense indstillinger.

For GreenStar 3 CommandCenter-skaerm: Vealg

Acceptér-tasten til at forlade RowSense indstillinger.

Til Gen 4-skaerm: Veelg X for at afslutte Status og

indstillinger for RowSense.

bvvmsit, 1690530224859 -74-14SEP23-1/1

Opsatning af reekkeindlaesning
Brug af GreenStar-skarm
1. Sadan navigeres til RowSense-indstillinger.

For GreenStar 3-skaerm: Veelg Menu, GreenStar
(GS3), Styring, Styringsindstillinger, og veelg derefter
AEndring af RowSense-indstillinger. For mere
information, se Opsaetning af AutoTrac RowSense ved
hjeelp af GreenStar-skaerm i dette afsnit.

For GreenStar 3 CommandCenter-skaerm: Veelg
Menu, GreenStar (GS3), Indstillinger, og veelg derefter
RowSense-indstillinger. For mere information, se
Opsaetning af AutoTrac RowSense ved hjalp af
GreenStar-skaerm i dette afsnit.

2. Veelg raekkeindtastning (C) for den gnskede modus.

3. Veelg Acceptér (D) for at afslutte RowSense-
indstillingerne.

A—Systemstatus C—Rakkeindtastning
B—Folerforskydning D—Acceptér

Fortsattes pa naste side

RowSense Settings

A o Enabled

Status k_,

Smsor Offset | | 0

E?:; C I Manual

PC582140 —UN—28JUL23

Indstillingsside for RowSense

bvvmsit, 1690534615778 -74-17SEP23-1/2
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2012-modeller og nyere - Opseaetning og kalibreringssystem ‘

Brug af Generation 4-ska&arm
1. Sadan navigeres til RowSense-indstillinger.

Veelg Menu, Applikationer, AutoTrac-styring, og veelg
derefter Information.

2. Veelg TIL/FRA (A) for at aktivere felere for
reekkestyringssystemet.

3. Veelg den gnskede raekkeindtastningsmodus, enten
GPS-styring (C) eller manuel styring (D).

4. Veelg X for at afslutte Status og indstillinger for
RowSense.

Manuelt:

1. Ker maskinen ind i raekken.

2. Tryk pa Genoptag ferste gang for at seenke
skaerebordet.

3. Tryk pa Genoptag anden gang for at aktivere styrings-
og reekkefgolere.

GPS:

1. Ker maskinen ind i reekken.
2. Tryk pa Genoptag farste gang for at saenke
skeerebordet og aktivere styringen.

RowSense
® @
| Status & Settings ‘ ON

OFF |

Row Entry Mode

@ \:;) GPS Steer @l@ Manual Steer

PC582136 —UN—27JUL23

Informationsside om RowSense

A—TIL/FRA
B—Status og indstillinger

C—GPS-styring
D—Manuel styring

3. Tryk pa Genoptag anden gang for at aktivere
reekkefolere.

BEM/ERK: AutoTrac aktiveres, nar der trykkes pa
Genoptag. Raekkesensorer aktiveres, nar afgrade
kommer i kontakt med folerne.

bvvmsit, 1690534615778 -74-17SEP23-2/2

Kalibreringsprocedure for reekkefaler ved
hjeelp af GreenStar-skarm

Denne procedure udfgres, nar systemet er installeret,
eller efter systemet er repareret. Raekkesensorer skal
installeres og placeres imod hvilestop.

Sarg for, at alle reekkefglerne er monteret med fjedre, der
holder dem i hvileposition. Haev skaerebordet for at sikre,
at reekkesensorernes fglere ikke har kontakt med jorden.
Maskinen ma ikke veere i beveegelse.

1. Sadan navigeres til afleesningssiden for
GreenStar-fejlsagning. Veelg Menu, GreenStar (GS3),
og derefter Fejlsagning.

2. Velg RowSense i rullemenuen Vis (A).

3. Aktivér RowSense-fgleren, for kalibreringen
pabegyndes. For mere information, se Opsaetning af
AutoTrac RowSense ved hjeelp af GreenStar-skaerm i
dette afsnit.

4. Sgrg for, at RowSense-fglerne er kalibreret ved
hvilespaendinger.

BEMAERK: Veerdien for hgjre sensor bar veere starre
end 2,5 volt. Veerdien for venstre sensor bar
veere mindre end 2,5 volt.

5. Veelg CAL (D) for at gemme falernes hvilespaendinger
i SSU-hukommelsen (Steering System Unit)
(styresystemenhed).

Greon Star « Disgmostic Rosdinrgs
Dueta remd Operator Manual prior to operation. To
Obi3N 3 Copy, Seewour dedler or SASH Wi deerne.con.

OF

AutoTrac RowSense

RowSense

Syslem Mode
Row Sensors Avallable  Yes
RivuSense Acdthalion Avalable:  Yes
PutoTrac License: SF2
Rowe Offset: 0
1)

Frimary Steering Source  GFS

Sensor Cozdl Mode Tine Remaining: 0

Left Sensor Vollage:

25 )

N

9

© Right Sensor Vollage: 25 %
N

|

Calibrale Sensor %

i |

=

® Calibrafion Stalus:  Callbrated 8
O

o

Kalibrering af reekkefaler

D—CAL
E—Kalibreringsstatus

A—Visning
B—Venstre folerspanding
C—Hgjre folerspaending

6. Nar kalibreringen er gennemfert, skal
fejlsggningsaflaesningerne i GreenStar afsluttes.
bvvmsit, 1690544832169 -74-17SEP23-1/1
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Kalibreringsprocedure for rekkefoler ved
hjaelp af Generation 4-skaerm

Denne procedure udfgres, nar systemet er installeret,
eller efter systemet er repareret. Raekkesensorer skal
installeres og placeres imod hvilestop.

Sarg for, at alle reekkefglerne er monteret med fjedre, der
holder dem i hvileposition. Haev skaerebordet for at sikre,
at reekkesensorernes fglere ikke har kontakt med jorden.
Maskinen ma ikke vaere i beveegelse.

1. Sadan navigeres til RowSense-indstillinger.

Veelg Menu, Applikationer, AutoTrac-styring,
Information, og veelg derefter Status og indstillinger
under RowSense.

2. Aktivér RowSense-fgleren, for kalibreringen
pabegyndes. Se Opsaetning af AutoTrac RowSense
ved hjaelp af Generation 4-skaerm i dette afsnit.

3. Sarg for, at RowSense-fglerne er kalibreret ved
hvilespaendinger.

BEM/ERK: Veerdien for hgjre sensor bgr veere storre
end 2,5 volt. Veerdien for venstre sensor bar
vaere mindre end 2,5 volt.

—

-nn Rowsense Status & Settings @
Sensor Offset

[x]
B~

-
*
@ | nAn stand By
(T ]

=— @ A guidance track must be selected
0 | Q
L4 :ﬂl ’ = (@ s signal adeqate 3
Reset 2
@l Rowsense sensor voltages O Q
|
=) z
. | @l RowSenie sensors unable to detect crop :l’
Sensor Voltages g
Lef 5 CAL @ Resume AutaTrac §
Ri | W 3
ight 5| O
a

Siden Status og indstillinger for RowSense
A—TIL/FRA B—CAL

4. Veelg CAL (B) for at gemme fglernes hvilespaendinger
i SSU-hukommelsen (Steering System Unit)
(styresystemenhed).

bvvmsit, 1690544848389 -74-19SEP23-1/2

5. Lees detaljerne om kalibreringsprocessen, og vaelg
Begynd kalibrering.

6. Lees kalibreringsforudsaetningerne omhyggeligt, og
veelg Neeste.

7. Ngr kalibreringen er udfgrt, veelges OK og X for at
afslutte Status og indstillinger for RowSense.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Start kalibrering

bvvmsit, 1690544848389 -74-19SEP23-2/2

25-8
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PC582144 —UN—31JUL23

Opsatning af AutoTrac RowSense

BEM/ERK: For dette produkt tages i brug, skal felgende
trin gennemfares i tillaeg til opsaetning af AutoTrac:

1. Veelg Menu.

1)

Menu
bvvmsit, 1690794031707 -74-17SEP23-1/5

PC582145 —UN—31JUL23

2. Veelg Original GreenStar Monitor.

Original
GreenStar

E! ; Monitor

Original GreenStar™-monitor
bvvmsit, 1690794031707 -74-17SEP23-2/5

3. Veelg OPSATNING. PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Opseetning
bvvmsit, 1690794031707 -74-17SEP23-3/5

4. Veelg AutoTrac (B). m
A—Udbyttemonitor C—Layout for KGRESIDE
B—AutoTi c
e Harvest Monitor A
AutoTrac B| 3
i
I
RUN Page Layout C 5
— S
Siden Opseetning
Fortsattes pa naste side bvvmsit,1690794031707 -74-17SEP23-4/5
30-1 011224
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5. Veelg JA for indstillingen Reekkestyringssystem
installeret (C) og indstillingen Raekkestyringssystem
aktiveret.

6. Hvis det er ngdvendigt, kalibreres falerne for
raeekkestyringssystemet.

7. Serg for, at veerdien for fglerforskydningen (E) er
korrekt (standardvaerdien er 100).

A—Styringsfolsomhed (50-200) E—Forskydning af
B—Kalibrering af AutoTrac raekkestyringssystem

C—Indstillingen Rakkesty- (50-150)
ringssystem installeret F—Ikke anvendt
D—Kalibrering af G—Opsatning

raekkestyringssensor

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance
Option Installed L @

ApHEREEEEE

Row Guidance Sensor
Calibration

Row Guidance

EEEEa6 8

Offset (50 - 150) 8
SETUP 5
]
INFO J
Setup 9 g
Siden Opsaetning af AutoTrac
bvvmsit, 1690794031707 -74-17SEP23-5/5
Raekkestyring Forskydning Opsaetning m EI [SETUP] AutoTrac
Der kan fgjes en forskydning til reekkestyringen Steer Sensitivity 100
for at eendre justeringen af stilke, der fares ind i (50 - 200)
majsskaerebordet. E EI
AutoTrac
Eksempler, hvor justeringseendring er pakraevet: Calic:jra?ion b
* Plantet antagelig reekke er i midten af majsskeerebord,
og reekker er blevet skubbet ned. En forskydning kan Row Guidance
anvendes til at opdele forskellen, sa alle raeekker haelder, : Yes
. . . . 9 0 ||Option Installed
men ikke sa kraftigt som uden forskydning.
* Afgrgdeskillere med raekkefalere fastgjort er ikke D Row Guidance Sensor
justeret med raekke. Indtil der kan foretages Calibration @
reparationer for fysisk at justere sensorerne, kan en
forskydning anvendes for at afhjeelpe opretningen. Row Guidance 100 E]
Indtastning af forskydningsveerdier mindre end 100 Offset (50 - 150) %
kan f& maskinen til at kare lidt til venstre, og veerdier ®
starre end 100 kan f& maskinen til at kare lidt til hgjre. ES
Standardveerdien er 100 med et interval pa 50-150. :[
1. Sadan navigeres til AutoTrac-opsaetning. m E] %
? g J Setup 9 g

Veelg Menu, Original GreenStar-monitor,
OPSATNING, og veelg derefter AutoTrac.

2. Veelg Forskydning af raekkestyringssystem (50-150)
(E).

3. Indtast forskydningsvaerdien for raekkestyringssyste-
met, som er mellem 50-150. Standardvaerdi er 100.

Siden Opseetning af AutoTrac

A—Styringsfelsomhed (50-200) E—Forskydning af
B—Kalibrering af AutoTrac raekkestyringssystem

C—Indstillingen Rakkesty- (50-150)
ringssystem installeret F—Ikke anvendt
D—Kalibrering af G—Opsaetning

raekkestyringssensor

bvvmsit, 1690794031816 -74-17SEP23-1/1
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Rakkesensor kalibreringsprocedure

Denne procedure udfares, nar systemet er installeret,
eller efter systemet er repareret. Raekkesensorer skal
installeres og placeres imod hvilestop.

1. Sadan navigeres til AutoTrac-opsaetning.

Veelg Menu, Original GreenStar-monitor,
OPSATNING, og veelg derefter AutoTrac.

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed 1

P

EEDEBDBEB

C10]
2. Sworg for, at reekkefglerne er monteret med fjedre, :
der holder dem i hvileposition. Haev skaerebordet for I:‘ Row Guidance Sensor
at sikre, at raekkesensorerne ikke er i kontakt med Calibration
jorden. Maskinen ma ikke veere i bevaegelse. Rew Giidance
3. Veelg Kalibrering af faler til reekkestyringssystem (D). Offset (50 - 150) 100 g
. . SETUP -
A—Styringsfolsomhed (50-200) E—Forskydning af |
B—Kalibrering af AutoTrac raekkestyringssystem 5
C—Indstillingen Rakkesty- (50-150) INFO it
ringssystem installeret F—Ikke anvendt §
D—Kalibrering af G—Opsatning Setup g
raekkestyringssensor o
Siden Opsaetning af AutoTrac
bvvmsit, 1690794031747 -74-19SEP23-1/2
4. Kalibrér sensorernes hvilespaendinger. E] EI m Calibration
5. Veelg Kalibrér fgler (E) til reekkestyringssystem for at
gemme fglerens hvilespaendinger i SSU-hukommelsen E m EI
(Steering System Unit) (styresystemenhed).
BEMAERK: Veerdien for hajre sensor bar veaere starre El E
end 2,5 volt. Veerdien for venstre sensor bar
vaere mindre end 2,5 volt. .
C
6. Nar kalibreringen er gennemfart, afsluttes m
reekkefelerens kalibreringsmodus. B e Left Sensor Cal (V) 1.17 IE]
o ) ; Right Sensor Cal (V) 3.83
A—Ilkke anvendt E—Kalibrering af foler til |
B—Ilkke anvendt raekkestyringssystem i
C—Venstre folerkalibrering (V) F—Ilkke anvendt Callbrat.e D |E] o«
1,17 G—AutoTrac Row Guidance Sensor 3
D—Hagijre folerkalibrering (V) E 2
3,83 El Z|
INFO 1
O |

Kalibrering af reekkefoler

bvvmsit, 1690794031747 -74-19SEP23-2/2
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Igangsatning af systemet

Display og indikatorer

Nar AutoTrac RowSense anvendes, kan fglgende
statusikoner for RowSense vises pa skaermen.

Pa GreenStar 2-skaermen: AutoTrac RowSense vises pa
kortet under Styringsvisning og angiver, at reekkefglerne
er tilgaengelige (nar FOLERSTATUS er aktiveret).

Pa GreenStar 3 2630-ska&rmen: AutoTrac RowSense
vises pa kortet under Styringsvisning og angiver, at
reekkefglerne er tilgeengelige (nar FGLERSTATUS er
aktiveret).

Pa GreenStar 3 CommandCenter-skarmen: AutoTrac
RowSense vises pa Karesiden.

Pa Generation 4-skaerm: AutoTrac RowSense vises pa
applikationssiden AutoTrac-styring.

Hvert ikon angiver RowSense-status. RowSense-
statusikonet skifter fra grat til farvet afhaengigt af
RowSense-status.

Gray — RowSense-system er installeret.

Green — RowSense er aktiv og fungerer med GPS og
reekkefglere.

Yellow — RowSense er aktiv, men fungerer kun med
reekkefglerindgange.

Red — RowSense er aktiv, men fungerer kun med GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

System installeret
PC582151 —UN—01AUG23

System aktivt og karer med bade raekkefaler og GPS.
PC582152 —UN—01AUG23

GPS tabt, kerer kun med data fra reekkefaler
PC582153 —UN—O01AUG23

Signal fra reekkefgler tabt, karer kun med data fra GPS

bvvmsit, 1690865482645 -74-17SEP23-1/1
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Igangseetning af systemet

Aktivering af reekkesensorer

Reekkefalere styrer maskinen, nar de kan bestemme
en raekkeposition. Fgreren ved, at raekkefalerne styrer
maskinen, nar AutoTrac RowSense skifter farve til gran
og viser bevaegelse.

Nar den indledende bane er indstillet (en AB-linje eller

en indledende registreret kurvesporpassering), kan
der trykkes pa Genoptag, nar maskinen er inden for

halvdelen af sporafstanden og i en acceptabel vinkel i
forhold til reekkerne. Rzekkefolere styrer maskinen, sa

snart der er aktivitet pa raekkefglerne.

Sadan foretages en foragervending: Foragervendinger
udfares pa samme made som GPS-baseret AutoTrac.
Maskinferer liner op med den sti, som han gnsker at
folge. Hvis der trykkes pa Genoptag, kerer AutoTrac

til styringsbane. Reaekkesensorer finder sa raekkens
position og falger den. Linjeudvidelsesfunktionen i
tilpasningsdygtige kurver, cirkelspor og AB kurver kan
bruges til at udvide tilstedende baneprojektion ind i foragre.

Guidance ShifiTrack
Setlings | Seltings ITEG Pro

o
4
R

(<

K IRE

> DD

—_— g &
— 2 2
125 8 prg | 2 g
Steer Sensitivity — z| zl
1 1
<=0 || @[R]PE=) [ == ] OR]| = :
2 P
Track 1 30.000 {ft) § Track 1 = 8
o
GreenStar 2-skaerm GreenStar 3 2630-skeerm
% 4 AltoTrac Guidance & &
E?ln%?f __I1Idﬂ| © AmtaTrac Guldance
L AN C & d
=] T s ~ = Track 1
o | SetTrack
Laloloadaladod) L
Scttings )| Map Wheat (Whitel :
3 Engared ' Track Spacing
: Shilt Track
B »
Steering .
§s 70 r 1 .
8§  Am 1w LI &
2 Hesct Track g
s 1.00in
? AutoPath chift Increment ‘T
z 5
7 |
= — — " - o 8 el mp B
[ ] x N
Be/mO) g g
4 B8 8 o
== a a
GreenStar 3 CommandCenter-skaerm Generation 4-skaerm
bvvmsit, 1690867627910 -74-27SEP23-1/1
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GreenStar 3-skaerm—Spor

Lige kerespor

Lige spor bgr anvendes, nar raekkerne er lige og ikke
varierer med mere end ca. 1 m (3-1/4 ft). Lige kerespor
projekterer alle linjer fra fgrste bane.

Hvis marken er relativt lige, og retningen ikke sendrer sig,
anbefales det at bruge Lige kgrespor, da dette tillader
reekkeindtastning pa tilstedende baner. Ydeevnen med
reekkeindtastning forbedres, nar marken beplantes med
AutoTrac. Ydeevnen forbedres i perioder med frafald af
reekker i vandigb.

Nar GPS-linjen er i Lige karespor, centreres den
automatisk igen. Det sikrer, at GPS-banen er korrekt
justeret i forhold til reekkerne.

BEMARK: Denne funktion er ikke tilgaengelig i
tilpasningsdygtige kurver.

Et spor 0 kan defineres pa flere mader:

* A + B - Definér spor 0 ved at kgre det med maskinen.

* Auto B - Definér spor 0 ved at kare det med maskinen.

* A + retning - Definér spor 0 ved at kgre maskinen til
punkt A og indtaste en foruddefineret retningsvaerdi.

* Breddegrad/leengdegrad - Definér spor 0 ved
at indtaste foruddefinerede breddegrads- og
leengdegradskoordinatveerdier for A- og B-punkterne.

* Breddegrad/laengdegrad + retning - Definér spor 0 ved
at indtaste en foruddefineret veerdi for breddegrad og
leengdegrad for A-punktet og indtaste en foruddefineret
retningsveerdi.

Sadan indstilles Lige kerespor

Lige karespor

PC10390 —UN—07JANO8

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-1/9

1. Veelg Menu.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Menu

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-2/9

2. Veelg GreenStar (GS3).

Fortsattes pa naste side

PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-3/9
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3. Veelg Styring.

PC582160 —UN—01AUG23

Styring

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-4/9

4. Veelg Styringsindstillinger.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Styringsindstillinger

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-5/9

5. Veelg Lige karespor fra Sporingsmodus.
6. Veelg Vis.

BEM/ERK: Pause i registrering, nar der ikke hastes.

BEM/ERK: Sarg for, at SF1-, SF2- eller SF3-
eller RTK-signalet er til stede ved at fa vist
modtageren pé& Kgresiden.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
w

Lige karespor fra Sporingsmodus

7. Bekreeft, at sporafstand er korrekt. Hvis sporafstanden
ikke er korrekt, skal sporafstanden aendres under
Styring.

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-6/9

8. Veelg Indstil spor 0.

PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

Siden Indstil spor 0

Fortsattes pa naste side zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-7/9
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9. Veelg spornavn fra Aktuelt spor 0 (A). Hvis der ikke

findes noget navn, oprettes et ny spornavn ved at Set Track 0
vaelge Ny (C) Current Track 0 Mothod
e €Y AeB o
10. Veelg en spormetode fra Metode (B). @ = :; *
11. Veelg Indstil A (F), og ker maskinen til starten af sporet.
@ gl ) e | e ws
12. Veelg Indstil B (G), og ker maskinen til mindst 10 m for . [
at afslutte sporregistreringen. :‘:‘:"""' exericesk Heading: 00000
. . A e - Point A Lai: 000000000
Der oprettes en styringslinje pa tveers af marken. b i B E e R htiis
13. Veelg Acceptér for at kere AutoTrac RowSense. i @“‘"‘3"‘?:
14. Veelg Annullér (H) for at annullere opsaetningen nar i L bt o

som helst og vende tilbage til styringsopsaetningen.

&
(O]
L= & L= @ | :
A—Aktuelt spor 0 E—Sporafstand . =
B—Metode F—Stil A il
C—Ny G—Stil B :|’
D—Fjern H—Annullér > o
%
Cancel 8
o
Indstil spor 0
Fortsattes pa naste side zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-8/9
40-3 011224
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Raekkeudfald—Der vil ikke veere en raekke i et vandigb.
Da Lige karespor og AB-kurver gar ind i sporet igen, er
der starre chance for, at det finder den rigtige reekke pa
den anden side af vandigbet. —— —

BEM/ERK: Hvis bade GPS og RowSense datasignaler
er tabt, vil systemet ikke blive genaktiveret,
for GPS er genoprettet.

L)
/
/

\! .F--"l o —
\I | | | P
L 1 1 1 1 1 1
h""-. | | | | !
—
8
=z
<
&g
2
D
|
>
3
o
o
Vandlgb

zb48j1t,1691052171610 -74-17SEP23-9/9
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Tilpasningskurver

PC10399 —UN—O04FEBO08

Sporet e&endres pé vej gennem marken

Adaptive kurver kan anvendes i alle marker. Men det
anbefales steerkt at bruge den, nar banen aendrer sig,
mens man kgrer gennem marken, retningen endrer sig,
eller kurven er U-formet. Adaptive kurver har en ekstra
funktion, som ggr det muligt at vaelge Reekkefinder med
en til/fra-trykknap. Raekkefglere kan bruges til at styre
maskiner, nar de er aktiveret pa en raekke. Registrering
af kurvespor skal vaere SLAET TIL. Dette opretter forste
passage og giver mulighed for lige udvidelser.

Adaptive kurver bliver kun projekteret til tilstedende
passeringer, men har den fordel, at de kan handtere
forskellige kurveformer, og potentielle geetteraekkefejl
bliver ikke akkumuleret i hele marken.

Hvis der er flere maskiner i marken, tillader adaptive kurver
ikke, at en passering springes over. Adaptive kurver i
dette scenarie kan kun fungere, hvis sporafstanden pa en
eller flere maskiner tilfgjes til dens egen. Hvis fx et 12
reekkers skeerebord falger et 8 reekkers skeerebord pa 75
cm reekker under hast af samme mark, vil de hver skulle
bruge en sporafstand pa 20 raekker (50 fod).

Brug af tilpasningskurver anbefales, nar stien ofte eendres
over hele marken. Adaptive kurver projekteres kun den
naeste bane over.

Sadan opsattes adaptive kurver

Fortsattes pa naste side

l

Retning sendres gennem marken

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEB08

Sporene er U-formede

zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-1/7
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1. Veelg Menu.

PC582158 —UN—01AUG23

Menu

zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-2/7

2. Veelg GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-3/7

3. Veelg Styring.

PC582160 —UN—01AUG23

Styring

zb481t,1692099522625 -74-27SEP23-4/7

4. Veelg Adaptive kurver i Sporingsmode.
5. Veelg Vis.

BEMAERK: Pause i registrering, nér der ikke hgstes.

BEM/ERK: Segrg for, at der er et SF1-, SF2-, SF3-
eller et RTK-signal til stede ved at f& vist
modtageren pé Kgresiden.

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &
w

Adaptive kurver i Sporingsmode

6. Searg for, at sporafstanden er korrekt. Hvis
sporafstanden ikke er korrekt, skal sporafstanden
2&ndres under Styring.

Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-5/7
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7. Veelg Registrér for at starte registreringen af banen.

8. Kaor stien gennem marken. Efter at have kgrt gennem
den ferste bane, vil der kun blive skabt en projektion
af den neeste bane.

9. Veelg Genoptag for at kere AutoTrac RowSense.

10. Veelg Annullér for til enhver tid at annullere
opseetningen og vende tilbage til styringsopsaetningen.

I AutoTrac indstilling afsluttes registreringen, nar rattet
drejes. | registreringsindstilling afsluttes registreringen,
nar skeerebordet haeves.

AutoTrac-modus— Hyvis fareren kun gnsker forbedret
reekkeindtastning for den tilstedende passering, skal den
adaptive registrering bindes til AutoTrac. Dette anbefales
kun, hvis marken er relativt lige uden starre kurver og
AutoTrac sjeeldent deaktiveres (pa grund af manuel
styring eller tab af GPS).

Dokumentationsindstilling— Bind adaptive kurver til
dokumentationsmodus. Dette giver maskinfgrer mulighed
for at overtage rattet undervejs og fortseette med at

PC590563 —UN—17AUG23

@i

Registrering

registrere den sti, de er pa. Linjeforlaengelser er til
radighed pa naeste passage, men de vil ikke veere saerligt
brugbare til reekkeindlzesning, eftersom der er forsinkelse
i Ioft af skeerebord pa slutraekker. Ydelsen vil ogsa veere
marginal i perioder med raekkeudfald.

Manuel registrering— Foreren kan binde adaptiv
registrering til manuel registrering. Denne modus
giver ikke mulighed for linjeforlaengelser, medmindre
foreren hele tiden trykker pa stop pa den sidste raekke.
Hvis maskinfarer glemmer at afbryde registrering, kan
det medfare problemer sasom forkert kurvevisning.
Eksempel: Hvis maskinfgrer fx traekker vaek fra raekken
for at losse og ikke trykker pa pause, vil stien blive
registreret. Nar fareren kerer ned ad den tilstedende
bane, vil maskinen blive trukket lidt veek fra raekken, da
den projekterede linje er slaet fra.

zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-6/7

Veelg Menu, GreenStar (GS3), Styring, Indstillinger for
styring, Indstillinger for kurvespor, og veelg derefter
Registrering af kurvespor (A).

De anfgrte modi Adaptive kurver kan gndres ved at
veelge den gnskede modus.

* AutoTrac
* Dokumentation
* Manuelt

D—Venderadius med redskab i
jorden (ft [m])
E—Acceptér

A—Registrering af kurvespor

B—Tilpasningskurver, udfyld
hul

C—Udjavne snaevre vendinger

Curve Track Settings

w ®
Adaptive Curve Gap Fill m

\V|©

30.000

Curve Traok:

Recording g

w

Smooth
Tight Turns

Innplement In-Ground Turn
Fadius
i)

®

i

zb48j1t,1692099522625 -74-27SEP23-7/7
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Indstillinger for kurvespor
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AB-kurver

Brug af AB-kurver anbefales, nar der er en kontinuerlig
kurve i hele marken. Dette giver mulighed for
reekkeindgang pa tilstedende stier. Udeevnen med
reekkeindgang forbedres, nar marken er plantet med
AutoTrac. AB-kurver vil ogsa have forbedret ydeevne i
perioder med raekkeudfald.

AB-kurver har den fordel, at de projekterer et buet spor pa
tveaers af en mark som parallelle linjer, men kurvens form
er den samme ved hver passering.

Nar man er i AB-kurver, vil GPS-kurven automatisk blive
centreret igen. Det sikrer, at GPS-banen er korrekt
justeret i forhold til reekkerne.

BEMAERK: Denne funktion er ikke tilgaengelig
i AB-kurver.

Sadan opsaettes AB-kurver

AB-kurver projekterer alle linjer ud af forste sti.

PC10393 —UN—08JANO08

zb48j1t,1692099671127 -74-19SEP23-1/7

1. Veelg Menu. PC582158 —UN—01AUG23
||
||
|
|
=
Menu
zb481t,1692099671127 -74-19SEP23-2/7
2. Veelg GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

Fortsattes pa naeste side

GS R

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099671127 -74-19SEP23-3/7
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3. Veelg Styring.

PC582160 —UN—01AUG23

Styring

zb48j1t,1692099671127 -74-19SEP23-4/7
4. Veelg Styringsindstillinger. PCs82161 —UN—01AUG23
BEM/ERK: Pause i registrering, nér der ikke hgstes. Guidance

Settings
Styringsindstillinger

zb48j1t,1692099671127 -74-19SEP23-5/7

5. Veelg AB-kurver fra sporingsmodus. PC589285 —UN—17AUG23
AB Curves
; e

6. Veelg Vis. -

BEMAERK: Serg for, at der er et SF1-, SF2- eller
RTK-signal til stede ved at se modtageren
pa Karesiden.

7. Sgrg for, at sporafstanden er korrekt. Hvis
sporafstanden ikke er korrekt, skal sporafstanden
&ndres under Styring.

AB-kurver fra sporingsmodus

8. Veelg Indstil AB-kurve.

zb48]1t,1692099671127 -74-19SEP23-6/7

9. Veelg et AB-kurvenavn fra Aktuel AB-kurve (A). Hvis
der ikke findes et navn, oprettes et ny ved at vaelge
Nyt (B).

10. Veelg Registrér/stop (E) for at starte registreringen.
11. Veelg Vis, og kar maskinen.

12. Veelg Registrér/stop (E) for at stoppe registreringen
13. Kurver projekteres hen over marken.

14. Tryk pa Genoptag for at kere AutoTrac RowSense.

15. Veelg Annullér for til enhver tid at annullere
opseetningen og vende tilbage til styringsopsaetningen.

A—Aktuel AB kurve E—Registrér/stop
B—Ny F—Pause
C—Fjern G—Acceptér

D—Sporafstand (ft)

Set AB Curve

Current AB Curve

i Q)

@ @]

Number of Segments 0

Poirt A La. 0 OOOODO00
Point A Lon.  OLOOOOOD00

""‘*“’f:l 30.000@

@({{ﬁf’-/-}{)[ " ®

7%

Cancel

| Accept

PC590582 —UN—17AUG23

Siden Indstil AB-kurve

zb48j1t,1692099671127 -74-19SEP23-7/7
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Cirkelspor

Brug af cirkelspor anbefales, hvor afgrgden er plantet pa
en mark med et drejepunkt i midten.

Hvis de raekker, der skal hastes. er i cirkler, skal der
bruges Cirkelspor. Dette gar det muligt at anvende input
fra GPS-krumning pa raekkefalerne.

Sadan indstilles Cirkelspor

8
P4
<
5
5
|
z
7
(323
n
g
13}
o
Cirkelspor
zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-1/7
1 . V%Ig Menu. PC582158 —UN—01AUG23
[ ]
=
Menu
zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-2/7
2. Veelg GreenStar (GS3). PC562159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-3/7

PC582160 —UN—01AUG23

3. Veelg Styring.

Styring
2b48{1t,1692099693191 -74-17SEP23-4/7
4. Veelg Styringsindstillinger. PCs82161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings
Styringsindstillinger
Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-5/7
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5. Veelg Cirkelspor fra Sporingsmodus.
6. Veelg Vis.

BEMAERK: Sorg for, at SF1-, SF2- eller RTK-signalet er
til stede ved at se modtageren pa Karesiden.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track

A
v

Cirkelspor fra Sporingsmodus

zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-6/7

7. Veelg Indstil cirkel.

8. Sarg for, at sporafstanden er korrekt. Hvis
sporafstanden ikke er korrekt, skal sporafstanden
&ndres under Styring.

9. Veelg cirklens navn fra Aktuel cirkel (A). Hvis der ikke
findes et navn, oprettes et nyt ved at vaelge Nyt (C).

10. Veelg karecirkelmetoden fra Metode (B).
11. Veelg Registrér/stop (F) for at starte registreringen.
12. Veelg Acceptér (G). En cirkel projekteres i marken.

13. Tryk pa Genoptag for at kere AutoTrac RowSense.

Set Circle

Curnent Circle

@) &
© ]®R.,.,,,]

| [

FPoiwit A Lal: 000000000
Poirt ALon: OO0

Track Spacing: 30.000 @
ifti

Method

Drive Cirole 5
-

- sre
|

14.Veelg Annullér for til enhver tid at annullere ® o/u | e 8
: ) . . . | 8
opsaetningen og vende tilbage til styringsopsaetningen. — g
|
A—AKktuel cirkel E—Sporafstand (ft) §|’
B—Metode F—Registrér/stop 7 @ )
C—Ny G—Acceptér A 9 8
D—Fjern Cancel Accept %
o
Siden Indstil cirkel

zb48j1t,1692099693191 -74-17SEP23-7/7

Rakkefi ndel" PC582158 —UN—01AUG23

Reekkefindermodus (kun parallel sporing) er beregnet til
brug i reekkeafgrgdeapplikationer, hvor raekkerne ikke
altid har lige stor afstand. Raekkefinder hjzelper fareren
med at finde ud af, hvilke saet reekker der skal kares ind i
marken igen efter indstilling af et referencepunkt, nar man
kommer ud af det foregaende saet raekker.

1. Veelg Menu.

1)

Menu

zb48j1t,1692279379982 -74-21SEP23-1/5

2. Veelg GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar

GreenStar (GS3)

Fortsattes pa naste side

zb48j1t,1692279379982 -74-21SEP23-2/5
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3. Veelg Styring.

PC582160 —UN—01AUG23

Styring

zb48j1t,1692279379982 -74-21SEP23-3/5

4. Veelg Styringsindstillinger.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Styringsindstillinger

zb48j1t,1692279379982 -74-21SEP23-4/5

5. Veelg Reekkefinder fra Sporingsmodus.
6. Ga til Vis. Veelg Indstil reekke.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Raekkefinder fra Sporingsmodus

zb48j1t,1692279379982 -74-21SEP23-5/5

Byt spor

Se afsnittet Styring i betjeningsvejledningen til GreenStar
3 2630-skaermen.

zb48j1t,1692279221665 -74-22AUG23-1/1

Groftespor

Surface Water Pro og AutoTrac bruges sammen for at
skabe et deemningsspor.

Se afsnittet om grafter i betjeningsvejledningen til Surface
Water Pro (OMPC21751).

zb481t,1692279337562 -74-22AUG23-1/1

Digespor

Surface Water Pro og AutoTrac bruges sammen for at
skabe et deemningsspor.

Se afsnittet om grafter i betjeningsvejledningen til Surface
Water Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -74-22AUG23-1/1
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Lige kerespor
Funktionsprincipper

Modus Lige kerespor hjaelper med at kare lige parallelle
baner. Opret forst et spor 0 (referencebane) ved hjeelp af
metoderne til definition af spor 0. Nar spor 0 er defineret,
oprettes alle passeringer for den pagaeldende mark. De
oprettede passeringer kan bruges til at betjene Manuel
Styring eller AutoTrac. Hver passering er frembragt efter
den oprindeligt karte passering for at sikre, at styringsfeijl
ikke spredes over hele marken.

Passeringerne er identiske kopier af den originale
passering.

BEMAERK: Udtrykkene "styringsspor” og "AB-linje"
betyder det samme. Spor 0 er det spor, der
blev defineret af fareren, og er referencepunktet
fra hvilket alle parallelle passeringer pa Lige kerespor
marken er baseret.

PC9508 —UN—240CT06

Afstanden mellem de parallelle passeringer er den * Breddegrad/laengdegrad + retning - Definér spor 0 ved

sporafstand, der er indleest i opseetningsguiden. at indtaste en foruddefineret veerdi for breddegrad og
leengdegrad for A-punktet og indtaste en foruddefineret
Oprettelse af et nyt lige spor retningsveerdi.
Et spor 0 kan defineres pa flere mader: BEM/ERK: Spor 0 kan defineres under et arbejde
. ) (f.eks. plantning), men nogle funktioner er ikke

* A + B - Definér spor 0 ved at kgre det med maskinen. tilgeengelige, mens det oprettes.
* A + Auto B - Definér spor 0 ved at kgre det med

maskinen. o , ] BEMAERK: Det anbefales at lave et spor, der er 3
* A + retning - Definér spor 0 ved at kgre maskinen til meter (10 ft) langt til manuel drift og 15 meter

punkt A og indtaste en foruddefineret retningsveerdi. (45 ft) langt til automatisk drift.

* Breddegrad/leengdegrad - Definér spor 0 ved
at indtaste foruddefinerede breddegrads- og
leengdegradskoordinatvaerdier for A- og B-punkterne.

zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-1/9

Lige kerespor PC582158 —UN—01AUG23
[ ||
1. Veelg Menu. s
[ ||
==
| == ]
Menu
zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-2/9
2. Veelg GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-3/9
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3. Veelg Styring.

PC590571 —UN—17AUG23

Styring

zb481t,1692099757967 -74-17SEP23-4/9

4. Veelg Lige kgrespor fra Sporingsmodus.

5. Veelg et navn pa Lige kgrespor fra Spornavn. Hvis
der ikke findes et navn, oprettes et nyt ved at veelge
et nyt spor.

PC590564 —UN—17AUG23

||” Straight Track

4

Lige kgrespor fra Sporingsmodus

zb481t,1692099757967 -74-17SEP23-5/9

6. Veelg Indstil A.

PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

Stil A

zb481t,1692099757967 -74-17SEP23-6/9

7. Definér Indstil B ved hjeelp af en af tre indstillinger:

a. Indstil punkt B manuelt ved at kere til det gnskede
sted pa& marken, hvor punkt B skal veere, og veelg
Stil B. Den mindste afstand er 3 m (10 feet). Det
tilrades, at punkt B indstilles i den fjerne ende af
marken for at definere den @nskede retning.

PC590569 —UN—17AUG23

Stil B

zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-7/9

b. Veelg Seet B automatisk nar som helst for at saette
punkt B automatisk. Punkt B saettes automatisk,
nar karetgjet er kert 15 m (45 ft) veek fra punkt A.
Denne metode beregner punkt B fra de sidste fem
datapunkter taget fra de karte 15 m (45 ft) og tegner
en bedst passende linje gennem punkterne for at
afggre en retning.

PC590570 —UN—17AUG23

ardl ﬁ
.
Iis
Seet B automatisk

zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-8/9

c. Hvis man vil indstille B-punktet ved at indtaste en
retning, veelges Indstil retning.
Indlees linjens @nskede retning med det numeriske
tastatur og gem vaerdien ved at veelge Accepter.
0.000 indikerer nord, 90.000 gst, 180.000 syd, og
270.000 vest.

8. Veelg Annullér for til enhver tid at annullere
opseetningen og vende tilbage til styringsopsaetningen.

PC590572 —UN—17AUG23

Overskrift

Spor 0 er nu defineret og de parallelle spor oprettes
automatisk.

zb48j1t,1692099757967 -74-17SEP23-9/9
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Tilpasningskurver
Funktionsprincipper

Adaptiv kurve ger det muligt for fareren at registrere

en manuel kgrt kurvet bane. Nar den farste buede
passering er blevet registreret, og maskinen er drejet
rundt, kan fereren parallelspore eller aktivere AutoTrac,
nar den fremfgrte bane vises. Maskinen vil blive styret
langs de efterfelgende passeringer, baseret pa den
tidligere registrerede passering. Hver passering er
dannet i forhold til den oprindelige kgrte passering for

at sikre, at styringsfejl ikke spredes over hele marken.
Passeringerne er ikke identiske kopier af den originale
passering. Passeringens kurvatur skifter for at opretholde
passering-til-passeringsfejl. Nar der er behov derfor, kan
fereren andre den buede rute hvor som helst pad marken
ved blot at styre maskinen veek fra den udlagte rute.

BEM/ERK: Overspringning af passeringer er ikke
tilgaengelig i tilpasningskurver-modus.

Rutens kurvatur skifter, som de efterfglgende ruter bliver
mere konvekse eller konkave.

Den adaptive kurvesporingsmodus ger det muligt for
foreren at kgre og blive styret langs en lang reekke
forskellige markmgnstre.

v

PC9029 —UN—17APR06

PC9028 —UN—16APR06

_//,_\//__\
—————

=
m

Tilpasningskurver-modus

Tilpasningskurver-modus

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-1/8

Styringsmeonstre
Folgende er de forskellige markmeanstre:

* Enkel kurve
® S-kurve

® I[ndrammet
* Racerbane
® Spiral

e Cirkel

Skift spor-funktion

Det anbefales ikke at bruge skiftespor, nar kurvespor
bruges. Skift spor vil ikke kompensere for GPS’ens
iboende drift i kurvespormodus.

Fortsattes pa naste side

o—f

E—

©
&
o
<
~
z
©— O— 1
&
S
O
o
Ruter

A—Enkel kurve D—S-kurve

B—Indrammet E—Racerbane

C—Spiral F—Cirkel

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-2/8
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Oprettelse af et nyt tilpasningskurvet spor

BEMAERK: Opseetning af en kunde, gard og mark
er ikke nadvendig for at kunne arbejde med et
adaptivt kurvespor, men der kan kun gemmes
ét globalt adaptivt kurvespor.

1. Veelg Menu.

PC582158 —UN—01AUG23

Menu

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-3/8

2. Velg GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692100048683 -74-19SEP23-4/8

3. Veelg Styring.

PC590571 —UN—17AUG23

Styring

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-5/8

4. Veelg Adaptive kurver i Sporingsmode.

5. Veelg navn pa adaptive kurver fra Spornavn. Hvis
der ikke findes et navn, oprettes et nyt ved at vaelge
et nyt spor.

6. Kaor til det snskede sted pa marken hvor sporet skal
begynde.

7. Start registrering. Veelg registrering.

BEMAERK: Registrering af adaptiv kurve er deaktiveret,
nér Gentag-modus er SLAET TIL. Ved
registrering af nye baner (dvs. plantning) skal
Gentag-modus veere fravalg (fra). Ved styring pa

Fortsattes pa naeste side

PC590566 —UN—17AUG23

b Ld

:J, Adaptive Curves

Adaptive kurver i Sporingsmode

eksisterende baner (dvs. sprgjtning, host) skal
Gentag-modus veere markeret (til).

Gentag-modus er som standard SLAET FRA.

8. Registreringen erstattes af falgende, nar den er valgt:

a. Pause

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-6/8
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b. Stop

BEM/ERK: Registreringen skal kun slas fra, hvis
maskinen kagres uden for det normale markmanster
(dvs. pafyldningsspragjte, plantemaskine),
eller hvis brugeren ikke onsker at registrere
vendinger for enden af marken.

9. Kar den indledende passering. Der vil blive vist et blat

styringsspor pa kortet. 8

BEMAERK: Nar der kares lige ud, vises den registrerede =

bane muligvis ikke bag maskinen pé& skaermen. 4

Ruten vil komme frem, nér maskinen vendes. i

Den hvide navigationslinje vises IKKE, far é

passeringen er néet, og maskinen er vendt om. g

Nar maskinen er vendt rundt, bestemmer systemet Siden Indstilling af adaptive kurver

det spor, der skal styres efter. Systemet finder

et linjesegment, der er parallelt og inden for 1/2

til 1-1/2 sporafstand. Det beregnede spor, som A—Pause B—Stop

fareren kan navigere efter, vil blive vist. Kor

maskinen langs den e@nskede rute.

VIGTIGT: Stop registreringen, for der kores ind i den

10. Drej maskinen ved slutningen af ferste passering, naeste mark. Hvis dette ikke gores, kan det
og der genereres en hvid navigationslinje for naeste resultere i, at de adaptive kurvedata slettes
passering. Det kan tage nogle fa sekunder inden fra den sidste mark, for de adaptive kurvedata
navigationslinjen kommer frem. registreres i den naste mark.

11. Nar de.n hvide naVigationslinje for den Opét%nkte BEM/ERK: De /agrede data for adaptive kUrVeSpor
passering kommer frem, trykker du pa . . tildeles det valgte kunde-, gard- og marknavn.
fortseettelseskontakten (kun AutoTrac) pa maskinen, De vil blive gemt i skeermmodulets interne
og maskinen vil da automatisk styre pa den passering. hukommelse indtil de slettes af brugeren, og de
For manuel styring skal der styres pa den hvide, kan overfares fra en skeerm til en anden’
fremhasvede navigationslinje. '

12. Veelg Stop (B) registrering, nar marken er feerdig.

Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-7/8
45-5 011224
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Registrering af en lige strakning eller navigering
rundt om forhindringer

1. Start registrering.

2. Veelg Pause i registrering for midlertidigt at stoppe
registreringen af en maskines bane.

3. Veelg Registrering for at genoptage registreringen af
den adaptive kurve.

Afstanden mellem det sted, hvor registreringen blev SAT
PA PAUSE, og hvor den ikke BLEV SAT PA PAUSE, vil
blive forbundet med en lige linje. Dette kan veere nyttigt,
hvor der er en lang lige straekning, eller hvor der skal
navigeres rundt om forhindringer.

PC9284 —UN—29JUL06

BEM/ERK: Det lengste broafsnit (linjesegment dannet
mellem sat til PAUSE og FORTSAT IGEN) der kan
dannes, er en straekning pa 0,8 km (0.5 miles) (2640
ft). Pé stgrre afstande kan linjesegmentet ikke
forbindes, hvilket resulterer i et mellemrum i ruten.

A—Pause i registrering D—Registrering UDEN PAUSE
B—Et broafsnit er dannet til at E—Bane registreret som en
forbinde to punkter lige linje mellem punkt A og
C—Traktorens rute registreres D
ikke i pausen

-
-
—_——

PC9285 —UN—08AUG06

Lige straekning

zb48j1t,1692100048683 -74-19SEP23-8/8
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AB-kurver
Funktionsprincipper

AB-kurvemodus ger det muligt for en fgrer at kare buede
parallelle passeringer, der har endepunkter i hver ende af
marken. Styringssporene vil veere parallelle til sporet i
hver retning og dannes baseret pa det oprindelige spor for
at sikre, at styringsfejl ikke spreder sig over hele marken.

Spor 0 er det referencespor, fra hvilket alle efterfelgende
kurvede passeringer pa marken er baseret. Nar den
forste AB kurve (spor 0) er oprettet, dannes der 4

spor. Systemet fortsaetter med at generere yderligere
passeringer, nar maskinen kgrer den sidste passering,
der vises pa skaermen.

BEMAERK: Det er muligt at springe passeringer
over i AB-kurvemodus.

Information om oprettelse af AB kurve (buet) spor

- Efterhanden som systemet opretter de indledende
passeringer efter registrering af spor 0, eller ved oprettelse
af yderligere passeringer, vil teksten "Opretter AB kurve"
blive vist pa perspektivskaermen. | dette tidsrum kan der
ikke foretages sporfelgning fra noget spor.

Granser for generering af AB-kurve - Den oprindeligt
registrerede AB-kurve skal vaere mindst 10 fod lang for
at veere en gyldig AB-kurve, der kan bruges til styring.
Karetgjet skal vaere under 400 meter (0.25 miles) fra,
hvor Spor 0 blev registreret, for at systemet kan begynde
at oprette buede spor. Hvis kgretajet er ved den ydre
greense, kan det tage flere minutter at oprette et spor, der
bliver vist pa skaermen. | mellemtiden vil "Opretter AB
kurve" blive vist pa skaermen.

PC9028 —UN—16APR06

AB kurver-modus

Flere AB-kurver i en mark - En mark kan indeholde flere
AB-kurvebaner. Hver AB-kurve i en mark skal registreres
og have sit eget navn.

Spornummerering - Sporene nummereres for at ggre
det muligt at springe over passeringer og for at hjaelpe
med at finde passeringer. Retningsmeerkning (N, S, &
eller V) defineres af retningen afgjort mellem det farste og
sidste punkt i kurven.

Rutens kurvatur skifter, som de efterfglgende ruter bliver
mere konvekse eller konkave.

Oprettelse af et nyt AB kurvet (buet) spor

Brug den fglgende procedure til at seette den farste AB
kurve (spor 0), fra hvilken alle efterfalgende kurvede
passeringer pa marken er baseret.

BEMAERK: Der kan registreres flere AB-kurver pr. mark.
De skal navngives og registreres seerskKilt.

zb48j1t,1692100403680 -74-17SEP23-1/7

1. Veelg Menu.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Menu

zb48j1t,1692100403680 -74-17SEP23-2/7

2. Velg GreenStar (GS3).

Fortsattes pa naste side

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)

zb481t,1692100403680 -74-17SEP23-3/7
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3. Veelg Styring.

PC590571 —UN—17AUG23

4
lgll
suidane
Styring

zb481t,1692100403680 -74-17SEP23-4/7

4. Veelg AB-kurver fra sporingsmodus.

5. Velg navnet pa AB-kurver fra Spornavn. Hvis der ikke
findes et navn, oprettes et nyt ved at vaelge et nyt spor.

6. Kaor til det snskede sted pa marken hvor sporet skal
begynde.

7. Start registrering. Veelg registrering.

Registreringen erstattes af fglgende, nar den er valgt:

PC590565 —UN—17AUG23

:ﬁ)ﬁ) AB Curves

AB-kurver fra sporingsmodus

a. Pause

zb48j1t,1692100403680 -74-17SEP23-5/7

b. Stop

9. Kor den indledende passering. Der vil blive vist et blat
styringsspor pa kortet.

BEM/ERK: Nér der kgres lige ud, vises den registrerede
bane muligvis ikke bag maskinen pa skaermen.
Ruten vil komme frem, nar maskinen vendes.

10. Tryk pa Stop (B) registrering for enden af passeringen,
og sporet gemmes i hukommelsen.

BEM/ERK: Hvis GPS-signalet tabes under registreringen,
standses registreringen, og AB kurven, der
blev registreret til dette punkt, vil blive gemt.
Hvis AB-kurven ikke er, hvad fareren havde til
hensigt, kan den slettes ved hjaelp af Slet spor
pa siden Opseetning af styrespor.

A—Pause B—Stop

Fortsattes pa naste side

4

Cancal

Siden Indstil AB-kurve

PC590590 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100403680 -74-17SEP23-6/7
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Registrering af en lige strakning eller navigering
rundt om forhindringer

1. Start registrering af AB-kurver.

2. Velg Pause i registrering for midlertidigt at stoppe
registreringen af en maskines bane.

3. Veelg AB-kurveregistrering for at genoptage
registreringen af AB-kurven.

Afstanden mellem det sted, hvor registreringen blev sat
pa pause, og hvor den ikke blev sat pa pause, vil blive
forbundet med en lige linje. Dette kan veere nyttigt, hvor
der er en lang lige straekning, eller hvor der skal navigeres
rundt om forhindringer.

BEM/ERK: Det leengste brosegment (linjesegment
oprettet mellem sat pa pause og ikke sat pa pause),
der kan oprettes, er en afstand pa 0,8 km (0,5 miles)
(2.6401t). Pa starre afstande kan linjesegmentet ikke
forbindes, hvilket resulterer i et mellemrum i ruten.

A—Pause for forhindring C—Spor dannet fra Spor 0
B—Genoptag efter forhindring

4

PC9030C —UN—270CT06

Navigering rundt om forhindringer

zb48j1t,1692100403680 -74-17SEP23-7/7

Cirkelspor
Funktionsprincipper

Cirkelspor hjaelper fereren med at kere koncentriske
cirkler i en mark med center-pivot kunstvanding. Brugeren
kan oprette en indledende cirkel pa flere forskellige
mader. Nar den indledende cirkel er defineret, oprettes
alle efterfaglgende cirkler.

Cirkelspormodus er tilgeengelig til manuel styring, men
for at bruge AutoTrac i cirkelspormodus kreeves bade en
AutoTrac- og en Pivot Pro-aktivering. Pivot Pro-aktivering
er kun til radighed i Nordamerika.

Cirkelcentrets bredde- og laeengdegradskoordinator
gemmes og knyttes til et marknavn. Hvis en mark ikke
er valgt, nar cirkelcentret defineres, gemmes globale
cirkelcentre. Cirkelcentre kan genkaldes til fremtidig brug.

Oprettelse af et nyt cirkelspor

1. Veelg Menu.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Menu

zb48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-1/6

2. Veelg GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Fortsattes pa naste side

S

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-2/6
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3. Veelg Styring PC590571 —UN—17AUG23
suidane
Styring
2b48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-3/6
4. Veelg Cirkelspor fra Sporingsmodus. PC590567 —UN—17AUG23

5. Veelg navnet pa cirkelsporet fra Spornavn. Hvis der
ikke findes et navn, oprettes et nyt ved at vaelge et
nyt spor.

Kgr til det gnskede sted pa marken hvor sporet skal
begynde.

Cirkelkerselsmetode

Kar cirkel - Opretter et cirkelspor ved at kgre mindst 10
procent af den gnskede cirkel. Vi tilrader, at du karer hele

@Circle Track

L4

Cirkelspor fra Sporingsmodus

cirklen for at fa en optimal beregning af cirklens midtpunkt
og et spor med hgjere praecision.

1. Kaor til det snskede sted pa marken for at oprette en
cirkuleer passering.

zb48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-4/6

2. Veelg registreringen (A) for at kare cirkelsporet.

Veelg Stop cirkelregistrering. Cirkelsporene oprettes
automatisk med den sporafstand, der er defineret i
opseetningen.

BEM/ERK: Stop cirkelregistrering vises, nar der er kort
nok af cirklen til at beregne centerpunktet.

A—Registrering B—Breddegrad/laengdegrad

Fortsattes pa naeste side

PC590591 —UN—17AUG23

Siden Indstil cirkelspor

zb48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-5/6
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Metoden Breddegrad/laengdegrad e
1. Veelg sporets breddegrad/lengdegrad (B).
Latitude

2. Indtast de gnskede veerdier for breddegrad og @

leengdegrad i decimalgrader. De tidligere bredde- og

leengdegradsveerdier tilknyttet marken kommer frem, )

nar indtastningsskaermbilledet farst vises. R
3. Gem verdierne ved at vaelge Acceptér (C).

Cirkelsporene oprettes automatisk med den
sporafstand, der er defineret i opsaetningen.

BEM/ERK: Det kan blive ngdvendigt at stille karetgjet
pa linje pa centerpivot-tarnets spor eller bruge
Skift-spor-til-midten for at f& sporene og karetajet
pa linje med hinanden.

A—Breddegrad C—Acceptér
B—Langdegrad

PC590584 —UN—17AUG23

% ©
Cancel Accept

Centerpunkt

zb48j1t,1692100524545 -74-17SEP23-6/6

- PC582158 —UN—01AUG23
Raekkefinder
I
1. Veelg Menu. [
I
—
Er
Menu
zb48j1t,1692279954088 -74-17SEP23-1/3
2. Vaelg GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -74-17SEP23-2/3

3. Veelg Styring. PC590571 —UN—17AUG23
4. Veelg Raekkefinder fra Sporingsmodus.
5. Gatil Vis. !
6. Veelg Indstil raekke. Styring
zb48j1t,1692279954088 -74-17SEP23-3/3
45_11 011224
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Lige kerespor
1. Veelg Menu.

PC28961 —UN—24APR23

Menu

zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-1/9

2. Veelg AutoTrac-styring.

PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-styring

zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-2/9

3. Veelg Indstil spor.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Indstil spor

zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-3/9

4. Veelg Nyt spor, hvis der ikke findes et eksisterende
spor.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nyt spor

zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-4/9

5. Veelg Lige kgrespor (A). Veelg en vilkarlig metode fra
de tilgaengelige indstillinger.

A—Lige kerespor

B—A + B metode
C—Metoden A+-retning
D—Automatisk B-metode
E—B.grad/L.grad-metode

F—B.grad/L.grad +
Retning-metode

G—Adgang: A+B

H—Adgang: A+-retning

|— Adgang: Bred-
degrad/Laengdegrad +
Retning

Fortsattes pa naste side

Select Guidance Method @

| Straight Track i : :
| Curve Track ®  A+BMethod A+ Heading Auto B o
| Method Method R
2
<
| Circle Track . 5 { r—® Nl
' a m id B | : 2
| Piei ; H : I i 7
| Boundary Track  » J : % ] J ©
| Lat/Lon + ACcess: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon+ 8
Method Heading a

Indstillinger for Lige karespor

zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-5/9
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6 V%lg Spornavnet PC590577 —UN—17AUG23
Track Name
Track 7]
Spornavn
zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-6/9
7 V%lg mark PC590578 —UN—17AUG23
. . Field
8. Veelg OK. Kar til det gnskede sted i marken.
South 40 }
Mark
zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-7/9
9 VEElg |ndStI| A PC590579 —UN—17AUG23
{ SetA
Stil A
zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-8/9
10 Vaelg |ndStI| B PC590580 —UN—17AUG23
Stil B
zb48j1t,1692106465016 -74-17SEP23-9/9
Ku rvespor PC28961 —UN—24APR23
1. Veelg Menu.
Menu
zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-1/6
2. Veaelg AutoTrac-styring. PC28717 —UN—25AUG22
AutoTrac-styring
Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-2/6
50 2 011224
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3. Veelg Indstil spor.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Indstil spor

zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-3/6

4. Veelg Nyt spor, hvis der ikke findes et eksisterende
spor.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nyt spor

zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-4/6

5. Veelg Kurvespor (A). Veelg en vilkarlig metode fra de
tilgeengelige indstillinger.

6. Kaor til det gnskede sted i marken.

A—Kurvespor C—AB-kurve

B—Tilpasningskurve

Select Guidance Method ®

Straight Track >

Curve Track Adaptive
Curve

Circle Track .

Boundary Track -

PC28846 —UN—22AUG23

B ]
Indstillinger for kurvespor

zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-5/6

Veelg Registrér (A) for at starte registreringen.
Veelg Afslut session (C) for at afslutte registreringen.

9. Veelg OK for at gemme sessionen, eller Annullér for at
vende tilbage til kurveregistreringssessionen.

BEMAERK: Nar den er afsluttet, kan der tilfajes yderligere

kurvesegmenter til sessionen ved at redigere sporet.

A—Registrering C—Afslut session
B—Pause/stop

Record Track

o

(@)

n
—

PC590588 —UN—17AUG23

Registrér spor

zb48j1t,1692108125002 -74-17SEP23-6/6
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= PC28961 —UN—24APR23
Cirkelspor
1. Veelg Menu.
Menu
zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-1/7
2. Veelg AutoTrac-styring. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-styring

zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-2/7

PC590575 —UN—17AUG23

3. Veelg Indstil spor.

Set Track

Indstil spor

zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-3/7

4. Veelg Nyt spor, hvis der ikke findes et eksisterende PC590576 —UN—17AUG23

spor. New Track

Nyt spor

zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-4/7

5. Veelg Cirkelspor (A). Veelg en vilkarlig metode fra de .
tilgeengelige indstillinger. Select Guidance Method @
A—Cirkelspor C—Langde-/breddegrads | e
B—Kaort cirkel cirkel Straight Track " @
Curve Track *  Drive Circle Lat/Lon
| Circle
O} g
2
Circle Track X g
J
y pol
)
Boundary Track . %
| g
Indstillinger for Cirkelspor
Fortsattes pa naste side zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-5/7
50-4 011224
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Generation 4-skeerm—Spor

Keort cirkel

1. Kaor til det enskede sted pa marken for at oprette en
cirkuleer passering.

()

2. Veelg Start (A) for at registrere et nyt spor.

3. Kar den gnskede cirkelpassering. §
= g
4. Veelg Udfart (B) for at stoppe registreringen. Sl 1
2
BEM/ERK: Udfart vises, nar der er kart nok af cirklen J
til at beregne centerpunktet. { Cancel ©. g
—_— 8
A—Start C—Annullér )
B—Udfert Kar Cirkelspor
zb48j1t,1692108138989 -74-17SEP23-6/7
Lzengde-/breddegrads cirkel Create Track | Lat/Lon Circle @
1. Kaer til det gnskede sted pa marken for at oprette en LANCEE 0
cirkuleer passering. Current Position Latitude
2. Veelg Brug aktuel (A), hvis den aktuelle breddegrad 4159565827  -93.60353088 i J
og leengdegrad er korrekt. Latitude Longitude
Longitude
Veelg breddegrad (B) og laengdegrad (C). = use cumm@ ' © ,]J 3
Veelg Gem (D). ‘ 2
Track Spacing ;
A—Brug aktuel C—Langdegrad 3|
B—Breddegrad D—Gem 30.000 ft o
¥ Cancel J W Save @ %

Cirkelsporets breddegrad/leengdegrad

zb481t,1692108138989 -74-17SEP23-7/7

Gr&nse-tl‘aCking PC28961 —UN—24APR23

1. Veelg Menu. E

Menu

zb48j1t,1692108148895 -74-17SEP23-1/5

PC28717 —UN—25AUG22

2. Velg AutoTrac-styring.

®

AutoTrac-styring

Fortsattes pa naeste side zb48j1t,1692108148895 -74-17SEP23-2/5

011224
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Generation 4-skeerm—Spor

. Veelg Indstil spor.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Indstil spor

zb48j1t,1692108148895 -74-17SEP23-3/5

. Veelg Nyt spor, hvis der ikke findes et eksisterende
spor.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nyt spor

zb48j1t,1692108148895 -74-17SEP23-4/5

. Veelg Graensespor (A). Veelg Graenseudfyldning (B).

6. Veelg mark og greense for at generere
graenseudfyldningsspor.

. Veelg Naeste for at indstille graenseudfyldning.

A—Granse-tracking B—Granseudfyldning

Select Guidance Method @

Straight Track >
Curve Track * | Boundary Fill
Circle Track >

®

Boundary Track

Indstillinger for Graensespor

PC28848 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108148895 -74-17SEP23-5/5

50-6
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Fejlsagning

Fejlsagningsskaermbilleder til GreenStar 3

BEM/ERK: Mulige fejlsggningssvar gives med
kort forklaring.

GreenStar - Diagnostic Readings

View RowSense

Row Sensors Available Yes

® 2

System Mode AutoTrac RowSense

RowSense Activation Yes
Available

®AuloTruc License SF2
Row Offset O

@F"ri mary Steering Source GPS

Sensor Coast Mode Time 0
Remaining
(sec)

OEEN & ChpY, S8e VOUT demler OF VSR WA BT 8. o0 L

@ &

AutoTrac RowSense

RowSense

Tes
Tes
S5F2
Row Offset: 0

GPS

Sensor Const Mode Tinw Rermaining: 0O

®L-n9m=ur\rn4ug-. 25
@n‘.gns-.mvw 25

@Cﬂhrﬂinn Gtatus:  Calibrated

PC590585 —UN—17AUG23

PC590586 —UN—17AUG23

Fejlsggningsafieesninger for GreenStar 3 CommandCenter

E—AutoTrac-licens

F— Rakkeforskydning

G—Primeer styringskilde

H—Resterende tid for folerens
frilebstilstand

A—Visning

B—Systemtilstand

C—Rakkefolere til radighed

D—RowSense-aktivering
tilgengelig

Raekkesensorer til radighed:
*A-Ja
* B - Nej

Raekkestyringsaktivering til radighed:

* A - Ja (hvis AutoTrac RowSense GS3 aktivering er til
radighed)

* C - Ngj (hvis ingen AutoTrac RowSense GS3 aktivering
er til radighed)

AutoTrac licens:
* A -Ja (SF1)
* B - Ja (SF2)
* C - Nej

Reekkeforskydning:
* Aktuel raekkeforskydningsveaerdi, afstand malt i lin.) eller
(mm).

Primaer styringskilde:

Fejlsagningsafisesninger for GreenStar 3-skaerm

I— Venstre folerspanding
J— Hgjre folerspanding
K—Kalibrér foler

L—CAL
M—Kalibreringsstatus

* A -Ingen
*B-GPS
* C - Reekkesensorer

Sensorfrilgbsmodus, resterende tid:

* Nedteellingstimer, nar GPS-signal er tabt, vist i sekunder.

Venstre fglerspaending

* VVeerdien for sensor bgr vaere mindre end 2,5 volt.

Hgjre falerspaending

* Veerdien for sensor bgr vaere sterre end 2,5 volt.
Kalibrér fgler

Kalibreringsstatus

e Kalibreret
¢ |[kke kalibreret

zb48j1t,1692098536255 -74-12SEP23-1/1
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Fejlsagning ‘

Skarmbillede for fejlsagning for Gen4

AutoTrac-status: AutoTrac-status viser AutoTrac
cirkeldiagram og TIL/FRA-kontakt til AutoTrac.

BEM/ERK: Veerdier for trackingydeevne og -betingelser
beregnes kontinuerligt, nar AutoTrac er tilkoblet
(4/4 cirkeldiagram) og tracking er pa sporet.
Veerdierne opdateres ikke, ndr AutoTrac falder
til 3/4 eller 2/4 cirkeldiagram, og veerdierne
endres til "---" i 1/4 cirkeldiagram.

Sporingsydeevne (A)

BEM/ERK: Hver af falgende veerdier vises som
en 95-percentilvaerdi, hvilket vil sige at i 95
% af tiden, vil ydelsen veere lig med eller
starre end den viste vaerdi.

95 % sideforskydning - Afstand fra det naermeste spor
til maskinen. Antallet af fejl @ges indtil maskinen nar
halvvejs mellem to spor, hvorefter fejlantallet teeller ned
efterhanden som maskinen naermer sig det naeste spor.
Under gode forhold bar veerdierne vaere lig med eller
mindre end:

4,8-12,9 kmit (3-8 mph)

E AuteTrac Health o

AutaTrac STatlEE

w

Enabled

Last Exit Code

Tracking Perfarmance @

Canditians

Rough

95% Off-Track Error
95% Heading Error

95% Yaw Rate

Whee| Slip

surface Roughness Smoath

GPS Health

WA

Accuracy 0%

'
o
Signal Strengrh

AutaTrac System @

MuaTrac Resume Switch

MutaTrac Made AT 1.0

PC590594 —UN—17AUG23

Skaermbillede for fejlsagning for Gen4

C—GPS-tilstand
D—AutoTrac-system

A—Trackingydelse
B—Forhold

12,9-19,3 km/t (8-12 mph) 19,3-24,1 km/t (12-15 mph)

Sideforskydning (alle sportyper) 4 cm (1,6 in)

8 cm (3,2 in) 12 cm (4,7 in)

95 % retningsfejl - Forholdet mellem maskinens
retning og det nuvaerende spor. Under gode forhold bar
veerdierne veere lig med eller mindre end:

4,8-12,9 km/t (3-8 mph)

12,9-19,3 km/t (8-12 mph) 19,3-24,1 km/t (12-15 mph)

Lige karespor 0,8°

1° 1,2°

Kurve-/cirkelspor (denne veerdi
afhaenger af kurvens skarphed.
Skarpere kurver har hgjere veerdi).

1,6°

3,0° 3,6°

95 % giringshastighed - Maskinens vendehastighed,
hvilket pavirker sporfalgningspraestation. Under gode
forhold bgr veerdierne veere lig med eller mindre end:

4,8-12,9 kmit (3-8 mph)

12,9-19,3 km/t (8-12 mph) 19,3-24,1 km/t (12-15 mph)
Lige kerespor 1° 1,5° 1,8°
Kurve-/cirkelspor (denne veerdi 2° 4,5° 5,4°

afhaenger af kurvens skarphed.
Skarpere kurver har hgjere veerdi).

Betingelser (B)

BEMAERK: Veerdier uden for det optimale omrade
viser en gul LED-statusindikator. Veerdier
inden for det optimale omrade vises med en
gren LED-statusindikator.

Overfladens ujaevnhed - Maling af overfladen, hvor
maskinen kgrer. Malingen beregnes med input om
haeldning, rulning og hastighed fra StarFire-modtageren.
Indikatorlinjen for overfladens ujeevnhed er gul, nar man
befinder sig uden for det optimale omrade, og gren, nar
man er inden for det optimale omrade.

Fortsattes pa naste side

Hjulslip - Hjulslipprocent males ved at sammenligne
afleesningen af maskinens hjulhastighed med
GPS-hastigheden. En veerdi pa mere end 6 % angiver, at
hjulslip kan pavirke AutoTrac-praestationen negativt.

GPS-tilstand (C)

Ngjagtighed - Modtagerens positionsngjagtighed, der
vises som en procentvaerdi. For at opna den angivne
ngjagtighed og repetérbarhed er 100 % ngjagtighed
ngdvendigt.

Signalstyrke - Kvalitet af StarFire-korrektionssignal

modtaget af modtageren.
zb48j1t,1692676792441 -74-23AUG23-1/2
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Fejlsagning

AutoTrac-system (D) AutoTrac-modus - Angiver, hvilken type
AutoTrac-styreenhed, der er installeret pa maskinen.
Styreenhed AutoTrac-tilstand
AT2 (7R serienr. 110101-, 8R serienr. 160001-, 8RT seri- AT 2.0
enr. 923001-, 8RX serienr. 801001-)
AT1 (integreret og fabriksinstalleret AutoTrac-styreenhed) AT 1.0
AutoTrac-styreenhed 300 ATC 300
AutoTrac-styreenhed Raven ATC Raven
Reichhardt AutoTrac-styreenhed ATC Reichhardt
Deere AutoTrac-styreenhed ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100
AutoTrac-genaktiveringskontakt Viser TIL, nar der
trykkes pa AutoTrac-genaktiveringskontakten, og FRA nar
genaktiveringskontakten slippes.
zbA48j1t,1692676792441 -74-23AUG23-2/2
55-3 011224
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Rensning af raekkefalere

Rensning af raekkesensorer

FORSIGTIG: STOP motoren, aktiver
parkeringsbremsen og tag neglen ud.

Loft header og saenk sikkerhedsstoppet (A) til
hydraulikcylinderens stempelstang.

Reekkesensorer bgr efterses dagligt for at se, om rensning
eventulet er ngdvendig. Hvis materialet er akkumuleret .
pa sensorer, kan det forhindre den frie bevaegelse og

pavirke praestationen. Fjern affald fra sensorer og
omkringliggende omrade for at rense sensorer. Se efter,
at sensorerne kan bevaege sig frit uden forhindringer.

TS696 —UN—21SEP89

Kontroller arligt slitage af sensorer, bgsninger og aksler.
Udskift om ngdvendigt.

A—Sikkerhedsstop

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -74-11NOV08-1/1
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J e 55-1
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Justering af staengel
RaekKef@lere .......cooevviiiiiiiiiiieiiiiiee. 25-6, 30-2 S
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. . Sikkerhed
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REBKKEIBIETE ....oovvors v 257,30-3  "REBKKETBIENE ......cccccererrecerersneeers e 25-7, 30-3
Knap 3 SSU riirieeeeesrseneses s 15-1
Trykknappen Genoptag .........cccoveeiiieeeiiiieeiieeene 15-1
Kompatibilitet...........cccouvvmemiiiiiiieiieeeeeeeeeeee 20-1 T
PV e 20-1
Tilpasningskurver
AUtOTrac-mOodUS .......cccooviiiiiiiei e 40-7
Dokumentationsmodus ..........ccccoevviiiienieininiiieeenn. 40-7
Fortsaettes pa naste side
Indeks-1

PN=1



Indeks

Side
Manuel registrering ........ccooceeeeeeiiiinii e, 40-7
Trykknappen 2
Trykknappen Genoptag ......cccceeeevvvveeeeeeiiciiieeneeeenns 15-1
Trykknappen Genoptag
KNap 3. s 15-1
Modus for reekkestyringssystem..........ccccccoeevveeeen.. 15-1
OPSEINING ... 15-1
Reaekkeindtastningsmodus............ccccooieieniiineennnen. 15-1
TryKKN@PPeN 2 ......ooviiiiiiiiiee e 15-1
\'
Vedligeholdelse
Rensning af reekkesensorer...........ccccccvveeviicvvneenn. 60-1
Ventetid ... 15-1
Indeks-2 PNoD



Tilgaengelig litteratur om John Deere service

Teknisk information

Der kan kgbes tekniske informationer hos John Deere. i A
Dokumenterne fas i trykt udgave eller som CD-ROM. '

De kan bestilles pa en af felgende mader:

 John Deere Butik for Teknisk Information: _.7":‘37_’-“;,‘3,'5, A

www.JohnDeere.com/TechinfoStore =z
¢ Telefon 1-800-522-7448 | S
¢ Kontakt John Deere forhandleren for yderligere %%r_
information.

De tilgeengelige informationer indbefatter:

RESERVEDELSKATALOGERNE angiver de reservedele,
som er til radighed til din maskine, og indeholder en
eksplosionstegning, som kan hjaelpe med at identificere
de korrekte dele. Denne er ogsa nyttig i forbindelse med
montering og demontering.

TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -74-07DEC16-1/4

BETJENINGSVEJLEDNINGER med informationer om
sikkerhed, drift, vedligeholdelse og service.

'-

——

=
e

TS191 —UN—02DEC88

DX,SERVLIT -74-07DEC16-2/4

TEKNISKE MANUALER indeholder serviceinformationer
om din maskine. De indeholder specifikationer,
illustrerede monterings- og demonteringsprocedurer,
hydrauliske olieflowdiagrammer og ledningsdiagrammer.
Til nogle produkter hgrer der separate manualer med
informationer om reparation og fejlsegning. Nogle
komponenter sdsom motorer er beskrevet i en separat
komponentteknisk manual.

Fortsattes pa naste side

TS224 —UN—17JAN89
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Tilgaengelig litteratur om John Deere service

LASEPLAN FOR UDDANNELSE indbefatter fem
omfattende bogserier, der beskriver grundlaeggende
oplysninger uafhaengigt af producenten:

* "Grundlaeggende viden om landbrug" afdaekker
landbrug og kveegavl.

* Serien "Forvaltning af landbrug" undersgger konkrete
problemer og tilbyder praktiske lgsninger inden for
marketing, finansiering, valg og konformitet af udstyr.

* Manualerne "Grundleeggende service" viser, hvordan
man reparerer og vedligeholder terraeengaende udstyr.

* Manualerne "Grundlaeggende principper for maskindrift"
beskriver maskinernes egenskaber og indstillingen af
disse, hvordan maskinernes ydelse gges, samt hvordan
ungdvendig drift pA marken undgas.

* Manualerne "Grundleeggende principper for kompakt
udstyr" giver anvisninger om servicering og

THE PRECISION-FARMING
RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

vedligeholdelse af udstyr op til en kraftudtagsydelse
pa 40.

DX,SERVLIT -74-07DEC16-4/4
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John Deere Service holder dig i gang

John Deere er der for dig
KUNDETILFREDSHED er vigtig for John Deere.

Vores forhandlere bestraeber sig pa hurtigt og effektivt at
levere reservedele samt yde service:

—Vedligeholdelse og reservedele til at understotte dit
udstyr.

—Skolede serviceteknikere samt de ngdvendige
fejlsggnings- og reparationsvaerktgijer til at udfere
servicearbejde pa dit udstyr.

PROCEDURE TIL PROBLEML@SNING MED HENBLIK
PA KUNDETILFREDSHED

Din John Deere-forhandler har til opgave at understotte
dit udstyr og at lgse ethvert problem, du matte have.

1. Hav felgende informationer parat, nar du kontakter din
forhandler:

—Maskinmodel og produktidentifikationsnummer
—Kgbsdato

—En beskrivelse af problemet

2. Tal om problemet med forhandlerens serviceansvarlige.

3. Forklar forhandlerens ansvarlige problemet og bed om
hjeelp, hvis problemet ikke kan Igses.

4. Hvis du har et hardnakket problem, som din
forhandler ikke kan lgse, ber du bede din forhandler
om at kontakte John Deere for at fa hjeelp. Eller
kontakt Ag Customer Assistance Center pa
1-866-99DEERE (866-993-3373) eller send os en e-mail
pa www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

TS201 —UN—15APR13
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John Deere Service holder dig i gang
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John Deere Service holder dig i gang
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John Deere Service holder dig i gang
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