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Uvod

Predslov
DAKUJEME VAM za zakupenie produktu John Deere.

POZORNE S| PRECITAJTE TENTO NAVOD NA
OBSLUHU. Obsahuje informacie o spravnej obsluhe a
udrzbe tohto produktu. V opacnom pripade méze déjst
k zavaznému uUrazu alebo poskodeniu zariadenia. Tento
navod a bezpecnostné Stitky na produkte moézu byt k
dispozicii aj v inych jazykoch. (Pre objednavku navstivte
stranku stranke https://techpubs.deere.com/.)

TENTO NAVOD SA POVAZUJE za neoddelitelnd stéast
produktu a v pripade jeho predaja ma byt kupujucemu
poskytnuty spolu so produktom.

ROZMERY SU V TEJTO PRIRUCKE uvedené nielen v
metrickych, ale aj v obvyklych rovnocennych jednotkach
U.S. Pouzivajte iba spravne nahradné a upeviiovacie diely.
Metrické a palcové spojovacie prvky mézu pozadovat
pouzitie Specifickych metrickych alebo colovych klucov.

PRAVA A LAVA STRANA su uréené pri otodeni stroja
alebo prislusenstva pri jazde dopredu.

IDENTIFIKACNE CISLA VYROBKU (P.I.N.)
ZAZNAMENAJTE do navodu na obsluhu. Zaznamenaijte
presne vSetky Cisla, ulah¢&i sa tak vyhladanie produktu

v pripade jeho ukradnutia. V4s obchodnik bude tieto
Cisla takisto potrebovat’ pri objednavkach dielov. Kopiu
identifikaénych Cisel si ulozte na bezpe¢nom mieste mimo
stroja alebo produktu.

ZARUKA sa poskytuje ako sudast podporného programu
spolo¢nosti John Deere pre zakaznikov, ktori prevadzkuju
a udrzuju zariadenie v sulade s pokynmi uvedenymi

v tomto navode. Podmienky zaruky su vysvetlené na
zaru¢nom certifikate alebo vyhlaseni, ktoré ste dostali od
vasho predajcu.

Tato zaruka vam poskytuje garanciu, Ze spolo¢nost John
Deere odoberie svoj vyrobok spat, ak sa v zarucnej
lehote objavi porucha. Za urcitych podmienok poskytuje
John Deere takisto moZnost zdokonalenia vyrobkov v
mieste pouzivania, ¢asto bezplatne, a to aj po uplynuti
zaruky. V pripade poskodenia zariadenia nespravnym
zaobchadzanim, Upravy alebo zmeny jeho funkcii takym
spbsobom, Ze nebude viac zodpovedat povodnym
technickym udajom, sa zaruka stava neplatnou a
Ciastkové vylepSenia nemusia byt poskytnuté.

Ak nie ste pdvodnym vlastnikom tohto produktu, je vo
vasom zaujme, aby ste sa spojili s vaSim miestnym
dodavatelom John Deere a informovali ho o vyrobnom
Cisle tohto stroja. Toto poméze firme John Deere
informovat vas o akychkolvek zmenach alebo zlepSeniach
produktu.

Sériové Eislo:
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Uvod

Ochranné znamky

Ochranné znamky

AMS™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
Android™ Ochranna znamka spoloénosti Google Inc.

Apple® Obchodna znacka Apple, Inc.

AutoTrac™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
Bluetooth® Obchodna znacka Bluetooth SIG
CommandCenter™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
GreenStar™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
iGrade™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
iTEC™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
JDLink™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company

Pristup k vzdialenému displeju John Deere™

Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company

Ochranna znamka spolocnosti Microsoft Corporation v Spojenych

Microsoft® Statoch a dalsich krajinéch

RowSense™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
Service ADVISOR™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company
StarFire™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company

StellarSupport™

Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company

Surface Water Pro

Ochranna znamka spolo¢nosti Deere and Company

Windows®

Ochranna znamka spolo¢nosti Microsoft Corporation v Spojenych
Statoch a dalSich krajinach
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Bezpecnost’

Porozumenie bezpeénostnym informaciam

Toto je symbol bezpecnostného upozornenia. Ked na
stroji alebo v tomto navode uvidite tento symbol, davajte
pozor na potencialne osobné poranenie.

Dodrziavajte odporu¢ané zasady a postupy bezpecnej
prevadzky.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -76-030CT22-1/1

Pochopte vystrazné pojmy

NEBEZPECENSTVO; Vystrazny pojem NEBEZPECEN-
STVO oznacuje nebezpecnu situaciu, ktorej treba zabra- A NEBEZPECIE

nit, inak bude mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.
VYSTRAHA; Vystrazny pojem VYSTRAHA oznaduje

nebezpecnu situaciu, ktorej treba zabranit, inak méze mat A VYSTRAHA

za nasledok smrt’ alebo vazne zranenie.

UPOZORNENIE; Vystrazny pojem UPOZORNENIE

oznacuje nebezpecnu situaciu, ktorej treba zabranit, inak A POZOR
mébze mat za nasledok menSie alebo stredné zranenie.

UPOZORNENIE sa tiez pouziva na upozornenie pred

nebezpeCnymi postupmi spojenymi s udalostami, ktoré

mé&zu mat’ za nasledok zranenie osob.

TS187 —76—30SEP88

. alebo VAROVANIE sa nachadzaju v blizkosti
Upozorfiujuce vyrazy NEBEZPECENSTVO, $pecifickych hrozieb. VSeobecné zasady su uvedené
VYSTRAHA a UPOZORNENIE sa pouzivaju spolu na bezpec€nostnych Stitkoch UPOZORNENIE.
so symbolom upozorfiujicim na zvySenu opatrnost. UPOZORNENIE tiez upriamuje pozornost na
NEBEZPECENSTVO znamena najvaznejsie bezpecnostné pokyny v tejto prirucke.
riziko. Bezpec€nostné stitky NEBEZPECENSTVO

DX,SIGNAL -76-0560CT16-1/1

Dodrziavanie bezpeé¢nostnych pokynov

Pozorne si precitajte vSetky bezpecnostné pokyny v

tejto priruCke a bezpe€nostné znacky priamo na stroji.
Bezpecénostné znacCky udrziavajte v dobrom stave.
Chybajuce alebo poSkodené bezpecnostné znacky
vymente. Uistite sa, Zze nové komponenty vybavenia

a nahradné diely su nositelmi aktualnych bezpecnostnych
znaciek. Nahradné bezpec€nostné znacky sa ponukaju u
vasho predajcu John Deere.

Na sucastiach a komponentoch mézu byt uvedené dalSie
bezpecnostné informacie od dodavatelov, ktoré nie su
uvedené v tomto navode na obsluhu.

TS201 —UN—15APR13

Naucte sa spravne obsluhovat’ stroj a pouzivat
jeho ovladacie prvky. Nedovolte obsluhovat stroj Ak nejakej asti tejto priruéky neporozumiete a potrebujete
nezaskolenym osobam. radu, obratte sa na predajcu produktov znacky John

Stroj udrziavajte v nalezitom stave schopnom prevadzky. Deere.

Neopravnené zmeny na stroji mézu zhorsit funkénost’
alebo bezpecnost a nepriaznivo ovplyvnit Zivotnost stroja.

DX,READ -76-01AUG22-1/1
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Bezpecnost

Bezpecnost’ pri vykonavani udrzby

S udrzbou zacinajte, iba ak poznate prislusné postupy.
Dbajte na sucho a Cistotu v bezprostrednom okoli.

Nikdy nevykonavajte mastenie, udrzbu, alebo
nastavovanie za pohybu stroja. NepribliZzujte ruky, nohy a
odev k pohananym Castiam stroja. Vypnite vSetky hnacie
systémy a aktivujte ovladacie prvky na zruSenie tlaku.
Spustte zariadenie na zem. Zastavte motor. vytiahnite
kla¢; Nechajte stroj vychladnut.

Bezpecne podoprite vSetky prvky stroja, ktoré sa kvoli
vykonaniu udrzby musia nadvihnut'.

Udrziavajte vSetky Casti v dobrom stave a spravne ich
instalujte. PoSkodenie okamzite opravte. PoSkodené
alebo opotrebované diely vymente. Odstrarite
nahromadené mazivo, olej alebo necistoty.

Na samopohananych zariadeniach pred realizaciou
nastaveni elektrickych systémov alebo zvaranim na
zariadeni odpojte zemniaci kabel akumulatora (-).

Na vle€enych doplnkoch pred servisom komponentov
elektrického systému alebo zvarani na zariadeni odpojte
zvazky vodicov.

Pad pri Cisteni alebo pracach vo vyskach méze spdsobit
vazne poranenia. Pouzivajte rebrik alebo ploSinu, aby ste
sa lahko dostali na kazdé miesto. Pouzivajte pevné a
bezpetné opory na nohy a ruky.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -76-28FEB17-1/1

Bezpecénostna manipulacia s elektronickymi
sucast'ami a drziakmi

Spadnutie po¢as montaze alebo demontaze
elektronickych sucasti namontovanych na zariadeni méze
byt pri¢inou vazneho poranenia. Na lahké dosiahnutie
na kazdé montazne miesto pouzivajte rebrik alebo
ploSinu. Pouzivajte silné a bezpecné stupienky a drzadla.
Nemontujte ani nedemontujte sucasti v mokrych ani
mrazivych podmienkach.

Ak montujete alebo opravujete zakladriovu stanicu RTK
na vezu alebo inu vysoku Strukturu, pouzivajte horolezca
s osvedcenim.

Ak montujete alebo opravujete stoziar GPS prijimaca
pouZitého na néradi, pouzivajte spravne techniky
zdvihania a spravne ochranné vybavenie. Stoziar je tazky
a obtiazne sa s nim manipuluje. Ak miesta upevnenia

TS249 —UN—23AUG88

nie su pristupné zo zeme, alebo z obsluznej ploSiny, su

potrebni dvaja fudia.

DX,WW,RECEIVER -76-24AUG10-1/1
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Bezpecnost

Bezpecéna ¢innost’ systémov navadzania

Nepouzivajte systémy navadzania na verejnych
komunikaciach. Pred vjazdom na verejnu komunikaciu
vzdy vypnite (deaktivujte) navadzacie systémy.
NepokusSajte sa zapnut (aktivovat) navadzaci systém
pocas jazdy po verejnej komunikacii.

Cielom navadzacich systémov pomahat operatorovi

pri efektivnejSich pracach na poli. Za drahu stroja

je vzdy zodpovedny operator. Navadzacie systémy
automaticky nezaznamenavaju prekazky alebo iné stroje,
ani nezabranuju zrazkami s nimi.

Navadzacie systémy obsahuju akukolvek aplikaciu, ktora
automatizuje riadenie stroja. Jedna sa, okrem inych,

o systémy AutoTrac, iTEC, AutoTrac Turn Automation,
AutoTrac Implement Guidance (pasivne), AutoTrac
Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac a Machine Sync.

Ak chcete predist zraneniu operatora a okolostojacich
osb6b:

* Nikdy nenastupujte ani nevystupujte zo stroja za jazdy.
* Skontrolujte, &i su stroj, prisluSenstvo a navadzaci
systém spravne nastavené.

- Ak pouzivate funkciu iTEC, automatizaciu otacania
AutoTrac alebo navadzanie prisluSenstva AutoTrac
(pasivne), skontrolujte presnost definovanych hranic.

- Ak pouzivate systém Synchronizacie stroja,
skontrolujte, ¢&i je skalibrovany zakladny bod
nasledovnika a &i su dostatocné odstupy medzi
strojmi.

¢ Budte ostraziti a venujte pozornost okolitému prostrediu.

¢ V pripade potreby preberte kontrolu nad volantom, aby
ste sa vyhli rizikdm v teréne, okolostojacim osobam,
zariadeniam alebo inym prekazkam.

® Zastavte obsluhu stroja, ak slaba viditelnost
znemoznuje schopnost’ obsluhy stroja alebo
identifikacie ludi alebo prekazok v drahe stroja.

¢ Pri ur€ovani rychlosti stroja zvazte podmienky na poli,
viditelnost' a konfiguraciu stroja.

bvvmsit, 1690521594604 -76-28JUL23-1/1

Spravne pouzivanie bezpe¢nostného pasu

Predchadzanie zraneniam a smrti spdsobenym
prevratenim stroja.

Tento stroj je vybaveny ramom na ochranu pri prevrateni
(ROPS). POUZIVAJTE bezpecnostny pas vzdy, ked
pracujete s ramom na ochranu pri prevrateni (ROPS).

* Drzte zapadku a vytiahnite pas okolo tela.

* Vlozte zapadku do zamku. Musite pocut kliknutie.

* Potiahnite zapadku, aby ste sa uistili, Zze je pas
bezpecéne stiahnuty.

* Prevlecte bezpecnostny pas cez boky.

Nahradte cely bezpecnostny pas, ak zistite znamky
poskodenia upevhovacich prvkov, pasovej zamky, pasu,
alebo zatahovacieho mechanizmu.

Bezpecnostny pas a montazny hardvér kontrolujte
najmenej raz roéne. VSimajte si znamky uvolnenia
upeviiovacich prvkov alebo poskodenia pasu, napriklad

P 4
}
porezanie, oSuchanie, nadmerné alebo neobvyklé
opotrebenie, farebné zmeny, alebo odretie. Nahradte

iba nahradnymi dielmi schvalenymi pre va$ stroj. DalSie
informacie vam poskytne vas predajca John Deere.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -76-22AUG13-1/1

Nezdrziavajte sa v blizkosti zacich jednotiek

Zacia lita, zavitovka, prihffia¢ a podavacie valce nemézu
byt vzhladom k ich funkcii Uplne zakryté. Pri prevadzke
tychto pohyblivych €asti budte od nich vzdialeni. Predtym
nez zahajite servisné alebo Cistiace prace na stroji, vzdy
odpojte hlavnu spojku, vypnite motor a vytiahnite kfuc.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -76-21DEC90-1/1
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Informacie o pravnych predpisoch a zhode

Vyhlasenie o zhode s predpismi ES

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Osoba podpisana nizSie vyhlasuje, ze

Produkt: AutoTrac™ RowSense™

spifia véetky prislusné nariadenia a zakladné poziadavky nasledujdcich smernic:

Smernica Cislo

Sposob certifikacie

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

Samocertifikovany, dodatok Il smernice

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo¢enstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

Miesto vyhlasenia: Kaiserslautern, Nemecko

Datum vyhlasenia: 29. jul 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Group

Vyrobny zavod: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

Meno: Aaron Senneff

Nazov: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

zb481t,1695303948124 -76-21SEP23-1/1
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Tlacidlo Obnovit’

Nastavenie tlacidla Obnovit’ .

Po pripojeni stroja vybaveného systémom AutoTrac

k Zzaciemu valu na kukuricu so systémom RowSense

sa automaticky aktivuju aktivacné tlacidla 2 a 3 na
viacfunkénej ovladacej pake. Mozno ich pouzit na
znizenie Zacieho valu a obnovenie systému AutoTrac pre
tento systém. V pripade strojov modelového ro¢nika 2012
a novsich mozno tlacidlo Automaticky pouzit na aktivaciu
systému AutoTrac. Snimace riadkov sa aktivuju, ked sa
plodina dotkne tykadiel. (PodrobnejSie informacie najdete
v Casti Nastavenie vjazdu do riadka v kapitole Zapnutie
systému.)

PC582138 —UN—28JUL23

Tlacidlo Obnovit na pocitaci (starSie)

PC582139 —UN—28JUL23

Tlacidlo Obnovit na pocitaci (novsie)

bvvmsit, 1690524195381 -76-050CT23-1/1
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AutoTrac RowSense

Prehlad

AutoTrac RowSense sa sklada z nasledujucich
komponentov

¢ Integrovany AutoTrac nainstalovany a aktivovany na
stroji, s vylepSenym softvérom AutoTrac RowSense
naprogramovanym do jednotky systému navadzania
(SSU), aktivacia AutoTrac SF1 alebo SF2.

- V pripade kombajnov série 50 a 60 musi byt
nainstalovana softvérova aktualizacia Ovladac
premostenia/brany.

- Kombajny modelového ro¢nika 2008 série S, W,
T a modelového ro¢nika 2009 série C musia mat
nainstalovanu zbernicu LYNX, aby boli kompatibilné
so systémom AutoTrac RowSense.

¢ Integrovany AutoTrac nainstalovany a aktivovany na
stroji, s vylepSenym softvérom AutoTrac RowSense
naprogramovanym do jednotky systému navadzania
(SSU), aktivacia AutoTrac SF1 alebo SF2.

* Stroje modelového roku 2012 a novsie vyZaduju
displej GreenStar 3 2630 alebo displej GreenStar 3
CommandCenter alebo novsi.

¢ Stroje modelového roku 2011 a starSie vyzaduju displej
GreenStar 2 2600 alebo GreenStar 3 2630.

* Aktivacia systému AutoTrac RowSense

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 so starSou aktivaciou
GS2 AutoTrac SF1.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 so starSou aktivaciou
GS2 AutoTrac SF2 alebo aktivaciou GS2 AutoTrac.

¢ Aktivacia funkcie AutoTrac RowSense pre displej Gen 4.

¢ Prijimac¢ StarFire s korek&nym signalom SF1, SF2, SF3
alebo RTK.

¢ Jeden par snimacov riadkov namontovanych na
schvaleny Zaci val na kukuricu.

AutoTrac RowSense pracuje so vSetkymi existujucimi
sledovacimi vzormi. AutoTrac pracuje v nasledujucich
rezimoch: Adaptivne krivky, krivky AB, kruhova trasa
a priama trasa. AutoTrac RowSense je vylepSenie
integrovaného systému AutoTrac na kompatibilnom
displeji presného polnohospodarstva pri zbere kukurice.
Snimace riadkov namontované na schvalenej hlave
kukurice zistuju, kde sa nachadza riadok kukurice.
Aplikacia navadzania AutoTrac vyuziva signal snimaca
riadkov v kombinacii s existujucimi signalmi AutoTrac na
udrziavanie stroja na navadzacej drdhe. Ak zo snimacov
riadkov neprichadza ziadny signal (napr. jazda cez vodu),
vyuZzije sa normalne navadzanie podla GPS. Vacsina
ostatnych vlastnosti AutoTrac zostava nezmenena. Pre
riadenie stroja su snimace riadkov jednoducho dalSim
vstupom pre zistenie polohy. V3etky sledovacie rezimy sa
nastavuju rovhakym spésobom, ako su zalozené s GPS
AutoTrac.

zb48j1t,1688365471549 -76-28SEP23-1/1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roénik 2012 a novsSie

Nastavenie systému AutoTrac RowSense
pomocou displeja GreenStar

Pouzitie displeja GreenStar 3

POZNAMKA: Pred pouzivanim tohto produktu je
potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac
vykonat aj nasledujuce kroky:

1. Stladte tladidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48]1t,1690443942471 -76-17SEP23-1/13

2. Vyberte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)
2bA48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-2/13

3. Nastavenie navadzania

PC582160 —UN—01AUG23

Navadzanie
zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-3/13

4. Vyberte Nastavenia navadzania.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastavenia navadzania
zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-4/13

5. Vyberte polozku Zmena nastaveni RowSense.

PC582162 —UN—01AUG23

RowSense

Settings Change

Zmena nastaveni RowSense.
zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-5/13

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane

011224
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy ro¢nik 2012 a novsie

6. Vyberom polozky Stav systému (A) povolite snimace
navadzania po riadkoch.

7. Skontrolujte, i je hodnota posunu snimaca (B)
spravna (predvolena hodnota je 0).

8. Pre pozadovany rezim vyberte polozku Zadavanie
riadkov (C).

9. StlaCenim tlacidla Prijat’ (D) ukoncite Nastavenia
RowSense.

A—Stav systému
B—Odsadenie snimaca

C—Vjazd do riadku
D—Prijat’

RowSense Settings

s e Enabled
Emsor Offset | | 0 | + |
E?.tD; 0 | et

zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-6/13

PC582140 —UN—28JUL23

Stréanka Nastavenia RowSense

10. Ikona AutoTrac RowSense bude viditelna na stranke
Spustit v pouzivatelskom rozhrani navadzania
AutoTrac.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb481t,1690443942471 -76-17SEP23-7/13

Pomocou displeja GreenStar 3 CommandCenter

POZNAMKA: Pred pouZivanim tohto produktu je
potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac
vykonat’' aj nasledujiuce kroky:

1. Stlacte tladidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48]1t,1690443942471 -76-17SEP23-8/13

2. Vyberte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

Pokracovanie na d'alSej strane zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-9/13
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roc¢nik 2012 a novSie

3 ZVOl’te Nastavenia PC582163 —UN—01AUG23

+

Settings
Nastavenia

zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-10/13

4. Vyberte polozku Nastavenia RowSense. PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

Nastavenia RowSense

zb48j1t,1690443942471 -76-17SEP23-11/13

5. Vyberom polozky Stav systému (A) povolite snimace .
navadzania po riadkoch. RowSense Settings
6. Skontrolujte, i je hodnota posunu snimaca (B)
spravna (predvolena hodnota je 0). e C A
7. Pre pozadovany rezim vyberte polozku Zadavanie — 0
riadkov (C). (B)sensor ome —I |+|
8. StlaCenim tlacidla Prijat’ (D) ukoncite Nastavenia i ~
RowSense. Enter JENLS | Manual
A—Stav systému C—Vjazd do riadku -
B—Odsadenie snimaca D—Prijat’ %
i
2] ;

Stranka Nastavenia RowSense

zb48]1t,1690443942471 -76-17SEP23-12/13

9. lkona AutoTrac RowSense bude viditelna na stranke =~ PC582150 —UN—01AUG23

Spustit’ v pouzivatelskom rozhrani navadzania
AutoTrac.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -76-17SEP23-13/13

011224
25-3 PN=15



Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy ro¢nik 2012 a novsie

PC28961 —UN—24APR23

Nastavenie systému AutoTrac RowSense

pomocou displeja 4. generacie ﬂ
POZNAMKA: Pred pouzivanim tohto produktu je

potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac

vykonat' aj nasledujice Kroky: Ponuka

1. Stladte tlacidlo Ponuka.
bvvmsit,1690446889571 -76-17SEP23-1/7

2. Stladte ApllkéCIG PC582132 —UN—27JUL23
Applications
Aplikacie
bvvmsit,1690446889571 -76-17SEP23-2/7
3. Vyberte navadzanie AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22
Navadzanie AutoTrac
bvvmsit, 1690446889571 -76-17SEP23-3/7
4 Vyberte informa’cie PC582133 —UN—27JUL23
Informacie
bvvmsit, 1690446889571 -76-17SEP23-4/7
5. Vyberom moznosti ON/OFF (A) povolite snimace Rowsense
navadzania do riadkov.
B \ Q)
6. Vyberte pozadovany rezim vjazdu do riadku bud | Status & Settings ‘ oN Bli; |
pomocou riadenia GPS (C), alebo ru¢ného riadenia / ¥
2
(D). 2
. . 3 . Row Entry Mode |
7. Vyberte polozku Stav a nastavenia (B), aby ste ziskali z
ristup k nastaveniu posunu snimaca. —. — '
P P P ©Q___,/| GPS Steer @@ Manual Steer &
o
=]
A—ZAP./VYP. C—Riadenie GPS S
B—Stav a nastavenia D—Manualne riadenie
Informacna stranka o systéme RowSense
Pokracovanie na d'alSej strane bvvmsit,1690446889571 -76-17SEP23-5/7
25-4 011224
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2012 a novsie ‘

8. Skontrolujte, ¢i je hodnota posunu snimaca (B)
spravna (predvolena hodnota je 0).

9. Vyberom moznosti ON/OFF (A) povolite snimace
navadzania do riadkov.

10. Vyberom X v pravom hornom rohu ukoncite aplikaciu
RowSense Stav &amp; Nastavenia.

A—ZAP./VYP. B—Odsadenie snimac¢a

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @
SensorOffset [

%. Stand By

[T, LT TR T
) e e @ A guldance track must be selected

O

ON QFF

- o -
[ < ] [ 4 @ ces signal adequate 3
Reset 2

@ Rowsense sensor voltages 0K N

( |

=0 z

\_J (D RewSense sensors unable to detect crop 3|

Sensor Voltages 3

Leht v [ o | @ Resume AutaTrac 3
Right | W i 8
a

Stranka so stavom a nastaveniami systému RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -76-17SEP23-6/7

11. Na stranke aplikacie navadzania AutoTrac sa zobrazi
ikona AutoTrac RowSense (A).

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guidance @ & m

N o Guidanze
p Track 1
| setteaek |
sy, 300001t
J Track Spating
— Rowsense
LYl OFF T—
Bl o >l
Steering 0*:‘"
o e g
L | SSTINRE T ST e | 5‘
Mext Track 3
P i ] o
AutoPath (I )
3
it Swap 5
S
@
n
[$)
o

Stranka navadzania AutoTrac so zapnutou funkciou RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -76-17SEP23-7/7
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy ro¢nik 2012 a novsie

Nastavenie odsadenia pre Navadzanie v
riadku

Do funkcie navadzania v riadku mozno pridat odsadenie,
aby sa zmenilo zarovnanie stoniek, ktoré vstupuju do
zacieho valu na kukuricu.

Priklady, kde je potrebna zmena zarovnania:

* Vlysadeny odhadovany riadok je v strede Zacieho
valu na kukuricu a Zaci val povalil riadky. Odsadenie
mozno aplikovat s ciefom "rozdelit odchylku" tak, aby
boli vSetky riadky nakloneng, ale nie tak silno ako bez
odsadenia.

* Deli¢e plodiny s pripojenymi snimaémi riadkov nie
su zarovnané s riadkom. AZ do momentu opravy
a zarovnania snimacov mozno pouzit odsadenie a
vyrovnat' zlé zarovnanie.

Ak zadate hodnoty odsadenia niZSie ako 0O, stroj méze
jazdit mierne dolava. Hodnoty vacsie ako 0 spOsobia

jazdu stroja mierne doprava. Predvolena hodnota je 0,
rozsah od —50 do 50.

1. Prechod do Nastaveni systému RowSense:

Pre displej GreenStar 3: Vyberte polozku

Ponuka, GreenStar (GS3), Navadzanie, Nastavenia
navadzania a potom vyberte polozku Zmena nastaveni
systému RowSense. DalSie informacie najdete v Casti

Nastavenie systému AutoTrac RowSense pomocou
displeja GreenStar v tejto Casti.

Pre displej GreenStar 3 CommandCenter: Vyberte
polozku Ponuka, GreenStar (GS3), Nastavenia

a potom vyberte polozku Nastavenia systému
RowSense. DalSie informacie najdete v Casti
Nastavenie systému AutoTrac RowSense pomocou
displeja GreenStar v tejto Casti.

Pre displej 4. generacie: Vyberte polozku Menu,
Aplikacie, Navadzanie AutoTrac, Informacie a potom
vyberte polozku Stav a nastavenia v Casti RowSense.
DalSie informacie najdete v Casti Nastavenie systému
AutoTrac RowSense pomocou displeja 4. generacie
v tejto Casti.

. Zadajte hodnotu posunu snimaca medzi -50 a 50.

Vychodiskova hodnota je 0.

Pre displej GreenStar 3: Stlacenim tlacidla Prijat
ukondite Nastavenia RowSense.

Pre displej GreenStar 3 CommandCenter:
Stlacenim tlacidla Prijat ukoncite Nastavenia
RowSense.

Pre displej 4. generacie: Vyberom X ukoncite stav
a nastavenia aplikacie RowSense.

bvvmsit, 1690530224859 -76-14SEP23-1/1

Nastavenie vjazdu do riadku
Pouzitie displeja GreenStar
1. Prechod do Nastaveni systému RowSense.

Pre displej GreenStar 3: Vyberte polozku

Ponuka, GreenStar (GS3), Navadzanie, Nastavenia
navadzania a potom vyberte polozku Zmena nastaveni
systému RowSense. DalSie informacie najdete v Casti
Nastavenie systému AutoTrac RowSense pomocou
displeja GreenStar v tejto Casti.

Pre displej GreenStar 3 CommandCenter: Vyberte
polozku Ponuka, GreenStar (GS3), Nastavenia

a potom vyberte polozku Nastavenia systému
RowSense. DalSie informacie najdete v Casti
Nastavenie systému AutoTrac RowSense pomocou
displeja GreenStar v tejto Casti.

2. Pre pozadovany rezim vyberte polozku Zadavanie
riadkov (C).

3. Stlacenim tlacidla Prijat’ (D) ukoncite Nastavenia
RowSense.

Pokracovanie na d'alSej strane

RowSense Settings

ol

Smsor Offset | | 0

E?:; C I Manual

Enabled

PC582140 —UN—28JUL23

Stréanka Nastavenia RowSense

A—Stav systému
B—Odsadenie snimaca

C—Vijazd do riadku
D—Prijat’

bvvmsit, 1690534615778 -76-17SEP23-1/2
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roc¢nik 2012 a novSie ‘

Pomocou displeja Generation 4
1. Prechod do Nastaveni systému RowSense.

Vyberte polozku Menu, Aplikacie, Navadzanie
AutoTrac a potom vyberte polozku Informacie.

2. Vyberom moznosti ON/OFF (A) povolite snimace
navadzania do riadkov.

3. Vyberte pozadovany rezim vjazdu do riadku bud
pomocou riadenia GPS (C), alebo ru¢ného riadenia

(D).

4. Vyberom X ukoncite stav a nastavenia aplikacie
RowSense.

Manuaine:

1. So strojom zajdite do riadku.

2. Stlacte prvykrat Obnovit, aby ste spustili zaci val.

3. Stlacte druhykrat Obnovit, aby ste zapli navadzanie
a snimace riadkov.

GPS:

1. So strojom zajdite do riadku.
2. Stlacte prvykrat Obnovit, aby ste spustili zaci val a
zapli navadzanie.

RowSense
® @
| Status & Settings ‘ ON

OFF |

Row Entry Mode

@ \:;) GPS Steer @l@ Manual Steer

PC582136 —UN—27JUL23

Informacné stranka o systéme RowSense

A—ZAP./VYP.
B—Stav a nastavenia

C—Riadenie GPS
D—Manualne riadenie

3. Stlacte druhykrat Obnovit, aby ste zapli snimace
riadkov.

POZNAMKA: AutoTrac sa zapne po stladeni tlacidla
Obnovit. Snimace riadka sa zapnu, ked sa
plodina dotkne tykadiel.

bvvmsit, 1690534615778 -76-17SEP23-2/2

Postup kalibracie riadkového senzora
pomocou displeja GreenStar

Tento postup sa vykonava po instalécii alebo oprave
systému. Snimace riadku musia byt inStalované a
umiestnené na pokojovych zarazkach.

Skontrolujte, €i su snimace riadku nainstalované s
pruzinami, ktoré ich drzia v pokojovej polohe. Nadvihnite
zaci val, aby ste sa uistili, ze sa snimace riadkov
nedotykaju zeme. Stroj sa nesmie pohybovat.

1. Ak chcete prejst na stranku s udajmi o diagnostike
GreenStar. Vyberte polozku Menu, GreenStar (GS3) a
potom vyberte polozku Diagnostika.

2. V rozbalovacej ponuke Zobrazenie (A) vyberte
polozku RowSense.

3. Pred zacatim kalibracie zapnite senzor RowSense.
DalSie informacie najdete v Casti Nastavenie systému
AutoTrac RowSense pomocou displeja GreenStar v
tejto Casti.

4. Uistite sa, Ze senzory RowSense su kalibrované pri
napati v pokoji.

POZNAMKA: Napétie pravého snimada v pokoji by malo
byt vySsie nez 2,5 V. Napétie favého snimaca v
pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V.

5. Vyberte CAL (D), ak chcete ulozit napatia snimacov v
pokoji do pamate jednotky systému riadenia (SSU).

Greon Star « Disgmostic Rosdinrgs
Dueta remd Operator Manual prior to operation. To
Obi3N 3 Copy, Seewour dedler or SASH Wi deerne.con.

OF

AutoTrac RowSense

RowSense

Syslem Mode

Row Sensors Avallable  Yes

RivuSense Acdthalion Avalable:  Yes

PutoTrac License: SF2
Rowe Offset: 0

{ir)

Frimary Steering Source

Sensor Cozdl Mode Tine Remaining: 0

Left Sensor Vollage:

25 )

N

9

© Right Sensor Vollage: 25 %
N

|

Calibrale Sensor %

i |

=

® Calibrafion Stalus:  Callbrated 8
O

o

Kalibracia snimaca riadku

A—Zobrazit’
B—Napaitie l'avého snimaca
C—Napitie pravého snimaca

D—CAL
E—Stav kalibracie

6. Po uspesnej kalibracii ukoncite funkciu Diagnostické
hodnoty GreenStar.

bvvmsit, 1690544832169 -76-17SEP23-1/1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy ro¢nik 2012 a novsie ‘

Postup kalibracie riadkového snimaca
pomocou displeja 4. generacie

Tento postup sa vykonava po instalacii alebo oprave
systému. Snimace riadku musia byt indtalované a
umiestnené na pokojovych zarazkach.

Skontrolujte, €i su snimace riadku nainstalované s
pruzinami, ktoré ich drzia v pokojovej polohe. Nadvihnite
Zaci val, aby ste sa uistili, Ze sa snimace riadkov
nedotykaju zeme. Stroj sa nesmie pohybovat.

1. Prechod do Nastaveni systému RowSense.

Vyberte polozku Menu, Aplikacie, Navadzanie
AutoTrac, Informacie a potom vyberte polozku Stav a
nastavenia v Casti RowSense.

2. Pred zacatim kalibracie zapnite senzor RowSense.
Pozrite si Cast Nastavenie systému AutoTrac
RowSense pomocou displeja 4. generacie v tejto Casti.

3. Uistite sa, Ze senzory RowSense su kalibrované pri
napati v pokoji.

POZNAMKA: Napétie pravého snimadéa v pokoji by malo
byt vySsSie nez 2,5 V. Napétie favého snimaca v
pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V.

—

fin | Rewsense Status & Settings @
Sensor Offset

-
*
@ | nn stand By
P R d| ]
=— @ A guidance track must be selected
0 | @
|. ‘ :ﬂl ’ = (@ GPs signal adequate 3
Reset 2
@ Rrowsense sensor voltages 0K @
|
=) z
. | @l RowSenie sendors unable to detect rop :|>
Sensor Voltages g
Lef 5 CAL @ Resume AutaTrac §
Ri | W o
ight 25 | 8
a

Stranka so stavom a nastaveniami systému RowSense

A—ZAP./VYP. B—CAL

4. Vyberte CAL (B), ak chcete ulozit napatia snimacov v
pokoji do pamate jednotky systému riadenia (SSU).

bvvmsit, 1690544848389 -76-19SEP23-1/2

5. Precitajte si podrobnosti o kalibratnom procese a
vyberte moznost Zacat' kalibraciu.

6. Pozorne si precitajte kalibracné predpoklady a vyberte
poloZku Dale;.

7. Po uspesnej kalibracii vyberte poloZzku OK a vyberom
polozky X opustite okno RowSense Stav a Nastavenia.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Spustit’ kalibraciu

bvvmsit, 1690544848389 -76-19SEP23-2/2
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roénik 2011 a starSie

Nastavenie AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Pred pouZivanim tohto produktu je
potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac
vykonat aj nasledujuce kroky:

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC582144 —UN—31JUL23

Ponuka
bvvmsit, 1690794031707 -76-17SEP23-1/5

2. Stlacte tlacidlo Originalny monitor GreenStar.

PC582145 —UN—31JUL23

Originéalny monitor GreenStar
bvvmsit, 1690794031707 -76-17SEP23-2/5

Original
GreenStar
Monitor

3. Zvolte polozku NASTAVENIE.

PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Nastavenie
bvvmsit, 1690794031707 -76-17SEP23-3/5

4. Vyberte polozku AutoTrac (B).

A—NMonitor zberu
B—AutoTrac

C—SPUSTIT Usporiadanie
stranky

Harvest Monitor A

AutoTrac ? %
|
7

RUN Page Layout c| 3

Stréanka s nastaveniami
bvvmsit, 1690794031707 -76-17SEP23-4/5

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2011 a starSie

5. V moznostiach Nainstalovana vybava pre navadzanie
v riadku (C) a Zapnuta vybava pre navadzanie v riadku
zvolte moznost ANO.

6. V pripade potreby kalibrujte snimace navadzania v
riadkoch.

7. Skontrolujte, i je hodnota posunu snimaca (E)
spravna (predvolena hodnota je 100).

A—Citlivost riadenia (50 — 200) E—Odsadenie pre navadzanie
B—Kalibracia systému v riadku (50 — 150)
AutoTrac F—Nepouziva sa
C—Nainstalovana vybava pre = G—Nastavenie
navadzanie v riadku
D—Kalibracia snimaca pre

m AutoTrac

Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed L @

Row Guidance Sensor
Calibration

Row Guidance

EEEEa6 8

998 e DEEEEE
9o EEEE geeees

navadzanie v riadku Offset {50 = 150) §
SETUP 5
:
i
Setup 9 g
Nastavenie strénky AutoTrac
bvvmsit, 1690794031707 -76-17SEP23-5/5
Nastavenie odsadenia pre Navadzanie v [SETUP] AutoTrac
riadku Steer Sensitivity 100 E]
Do funkcie navadzania v riadku mozno pridat’ odsadenie, (50 - 200)
aby sa zmenilo zarovnanie stoniek, ktoré vstupuji do
Zacieho valu na kukuricu. AutoTrac
. . . , Calibration
Priklady, kde je potrebna zmena zarovnania:
¢ Vysadeny odhadovany riadok je v strede Zacieho valu Row Guidance Y
na kukuricu a Zaci val povalil riadky. Odsadenie mozno | 9 | | 0 | Option Installed 8
aplikovat s cielom rozdelit odchylku tak, aby boli vSetky :
riadky naklonené, ale nie tak silno ako bez odsadenia. CLR Row Guidance Sensor @
* DeliCe plodiny s pripojenymi snimaémi riadkov nie Calibration
su zarovnané s riadkom. Az do momentu opravy -
a fyzického zarovnania snimacov mozno pouzit Row Guidance 100 E] .
odsadenie a vyrovnat zIé zarovnanie. Offset (50 - 150) g
Ak zadate hodnoty odsadenia niz8ie ako 100, stroj méze ®
jazdit mierne dolava. Hodnoty vac¢sie ako 100 sposobia §|>
jazdu stroja mierne doprava. Predvolena hodnota je 100, ©
rozsah od 50 do 150. 'SETUP 3
Setup g

1. Prechod do nastavenia AutoTrac.

Vyberte poloZzku Menu, Originalny monitor GreenStar,
NASTAVENIA a potom vyberte polozku AutoTrac.

2. Vyberte polozku Odsadenie pre navadzanie v riadku
(50 — 150) (E).

3. Zadajte hodnotu Odsadenia pre navadzanie v riadku,
je v rozmedzi 50 — 150. Predvolena hodnota je 100.

Nastavenie strénky AutoTrac

A—Citlivost’ riadenia (50 — 200) E—Odsadenie pre navadzanie

B—Kalibracia systému v riadku (50 — 150)
AutoTrac F—Nepouziva sa

C—Nainstalovana vybava pre G—Nastavenie
navadzanie v riadku

D—Kalibracia snimaca pre
navadzanie v riadku

bvvmsit, 1690794031816 -76-17SEP23-1/1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy ro¢nik 2011 a starSie

Kalibraéna procedura snimaca riadku

Tento postup sa vykonava po instalacii alebo oprave
systému. Snimace riadku musia byt inStalované a
umiestnené na pokojovych zarazkach.

1. Prechod do nastavenia AutoTrac.

Vyberte polozku Menu, Originalny monitor GreenStar,
NASTAVENIA a potom vyberte polozku AutoTrac.

2. Presvedcte sa, ¢i su snimace riadku nainstalované
s pruzinami, ktoré ich drZia v pokojovej polohe.
Nadvihnite zaci val, aby ste sa uistili, ze sa snimace
riadkov nedotykaju zeme. Stroj sa nesmie pohybovat.

'SETUP| AutoTrac

Steer Sensitivity
(50 - 200) 100

AutoTrac
Calibration

v

Row Guidance

Option Installed 1

P

H0Hopes

Row Guidance Sensor
Calibration

v

EEDEBDBEB

Row Guidance 100
3. Vyberte Kalibracia snimaca pre navadzanie v riadku Offset (50 - 150) g
2
(D)- SETUP il
A—Citlivost riadenia (50 — 200) E—Odsadenie pre navadzanie INFO %I
B—Kalibracia systému v riadku (50 — 150) ©
AutoTrac F—Nepouziva sa 9 b
C—Nainstalovana vybava pre G—Nastavenie B
navadzanie v riadku Setup 4
D—Kalibracia snimaca pre Nastavenie stranky AutoTrac
navadzanie v riadku
bvvmsit, 1690794031747 -76-19SEP23-1/2
4. Nakalibrujte snima¢ na pokojové napétie. E] EI m Calibration
5. Vyberte Kalibracia snimaca pre navadzanie v riadku
(D), ak chcete ulozit napatia snimacov v pokoji do Iz] El E]
pamate jednotky systému riadenia (SSU). El EI
POZNAMKA: Napétie pravého snimada v pokoji by malo
byt vy$sie nez 2,5 V. Napétie lavého snimada v
pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V. _
C
6. Po uspesnej kalibracii ukondite rezim kalibracie @
snimaca riadkov. D Left Sensor Cal (V) 1.17 @
. ) o ; Right Sensor Cal (V) 3.83
A—Nepouziva sa E—Kalibrovat’ snima¢ |
B—Nepouziva sa navadzania v riadku | Calibrate
C—Kalibracia l'avého snimaca F—Nepouziva sa 7 B ®
(V) 1,17 G—AutoTrac Row Guidance Sensor g
D—Kalibracia pravého snimaca SETUP o
(V) 3,83 E i
| =)
-m 2
D@
o

Kalibracia snimaca riadku

bvvmsit, 1690794031747 -76-19SEP23-2/2
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Zapnutie systému

Zobrazenia a indikatory

Pri pouziti systému AutoTrac RowSense sa na displeji
mozu zobrazit' nasledujuce ikony stavu systému
RowSense.

Na displeji GreenStar 2: Funkcia AutoTrac RowSense
sa zobrazi na mape v Casti Zobrazenie navadzania s
oznacenim, Ze su k dispozicii snimace riadku (ak je
zapnuta funkcia STAV SNIMACA).

Na displeji GreenStar 3 2630: Funkcia AutoTrac
RowSense sa zobrazi na mape v ¢asti Zobrazenie
navadzania s oznaCenim, ze su k dispozicii snimace
riadku (ak je zapnuta funkcia STAV SNIMACA).

Na displeji GreenStar 3 CommandCenter AutoTrac
RowSense sa zobrazi na stranke Spustit.

Na displeji 4. generacie: Funkcia AutoTrac RowSense
sa zobrazi na stranke aplikacie Navadzanie AutoTrac.

Kazda ikona oznadluje stav systému RowSense. lkona
stavu funkcie RowSense sa meni zo sivej na farebni v
zavislosti od stavu funkcie RowSense.

Gray — InStalovany systém RowSense.

Green — Systém RowSense je aktivny a pracuje so
systémom GPS a snimacmi riadkov.

Yellow — Systém RowSense je aktivny, ale pracuje len
so vstupmi snimaca riadkov.

Red — Systém RowSense je aktivny, ale pracuje len s
GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

Namontovany systém
PC582151 —UN—01AUG23

Systém aktivny, prevédzka s oboma snimaémi — snima-
¢om riadkov aj GPS
PC582152 —UN—01AUG23

Strata GPS, prevadzka len s tdajmi z riadkového senzora
PC582153 —UN—01AUG23

Strata signéalu riadkového snimaca, prevadzka len s GPS

bvvmsit, 1690865482645 -76-17SEP23-1/1
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Zapnutie systemu

Zapnutie snimacov riadku

Snimace riadku riadia stroj vzdy, ked dokazu urcit polohu
riadku. Operator spoznd, ze snimace riadku riadia stroj
tak, Ze AutoTrac RowSense sa sfarbi nazeleno a bude
znazorniovat pohyb.

Ked' je nastavena prva trasa (linia AB alebo pévodne
zaznamenany prechod trasy krivky), mozete stlacit’
moznost’ Obnovit,, ak je stroj v polovici rozstupu
trasy a v prijatelnom uhle riadkov. Snimace riadkov
navadzaju stroj hned’, ako sa na snimacoch riadkov
objavi aktivita.

Otacanie na uvrati: Otacanie na Uvrati sa vykonava
rovnako ako podla GPS vyuzitim systému AutoTrac.
Obsluha sa zoradi s trasou, ktoru si zvoli na sledovanie.
Stlacenie moznosti Obnovit spdsobi, ze AutoTrac vedie
stroj na riadenu trasu. Snimace riadkov potom zistia
polohu riadku a nasleduju ho. Pre prediZenie premietnutia
prifahlej trasy na Uvrati sa da pouZit' vlastnost prediZenia
trasy Adaptivnych kriviek, Kruhovej trasy a Kriviek AB.
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Displej GreenStar 3 — trasa

Priama trasa

Priama trasa by sa mala pouzivat, ked su riadky rovné a
neliSia sa viac ako priblizne 1 m (3-1/4 ft). Rovna trasa
projektuje vSetky linie podla prvej cesty.

Ak je pole relativne rovné a nemeni sa uvrat, odporuc¢a
sa pouzitie priamej trasy, kedze to umoznuje vstup do
riadkov na prilahlych trasach. Vykon s vstupom na riadky
sa zlepsi, ak je pole osiate AutoTrac. Vykon sa zlepsi
pocas vynechavania riadkov vo vode.

Pri priamej trase sa automaticky znovu vystredi linia GPS.
Toto zaisti, Ze trasa GPS je spravne vyrovnana s riadkami.

POZNAMKA: Tato vlastnost nie je k dispozicii pri
prisposobujucich sa zatackach.

Pre definovanie Trasy 0 existuje niekolko spdsobov:

* A + B — Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete so
strojom.

* Auto B — Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete so
strojom.

* A + kurz — Definujte trasu 0 tym, Ze prejdete vozidlom
do bodu A a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

* Zemepisna Sirka/zemepisna dizka — Definicia Trasy 0
tym, Ze pre body A a B zadate suradnice zemepisnej
Sirky a dizky.

* Zemepisna Sirka/zemepisna dizka + kurz — Definicia
Trasy 0 tym, Ze pre bod A zadate zemepisnu Sirku a
dizku a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

Nastavenie priamej stopy

Priama trasa

PC10390 —UN—07JANO8

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-1/9

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

[
[
I
1|
=

Ponuka

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-2/9

2. Vyberte GreenStar (GS3).

Pokracovanie na d'al$ej strane

PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-3/9
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Displej GreenStar 3 — trasa

3. Nastavenie navadzania

PC582160 —UN—01AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-4/9

4. Vyberte Nastavenia navadzania.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastavenia navadzania

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-5/9

5. V rezZime sledovania vyberte polozku Priama trasa.

6. Zvolte pohlad.
POZNAMKA: Ak neznete, pozastavte zaznam.
POZNAMKA: Zobrazenim prijimaéa na stranke

Spustit’ sa uistite, Ze je pritomny signal SF1,
SF2, SF3 alebo RTK.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
w

Priama trasa z reZimu sledovania

7. Skontrolujte, i je spravny rozstup tras. Ak rozstup
tras nie je spravny, zmente ho v ¢asti Navadzanie.

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-6/9

8. Vyberte moznost Nastavit trasu 0.

PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

Strana Nastavenie trasy 0

Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-7/9
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Displej GreenStar 3 — trasa

9. Vyberte ndzov trasy v Casti Aktualna trasa 0 (A). Ak
neexistuje ziadna trasa, vytvorte novu trasu vyberom
polozky Nova (C).

10. Vyberte metédu trasy z ponuky Metdda (B).

11. Vyberte Nastavit A (F) a prejdite so strojom na
zaciatok trasy.

12. Zvolte Nastavit B (G) a pre ukonCenie nahravania trasy
prejdite so strojom na vzdialenost minimalne 10 m.
Vytvoria sa navadzacie Ciary cez pole.

13. Vyberom moznosti Prijat’ spustite funkciu AutoTrac
RowSense.

14. Stlacenim tlacidla Zrusit (H) mozete nastavenie
kedykolvek zrusit a vratit sa na Nastavenie
navadzania.

A—Aktualna trasa 0 E—Rozstup tras
B—Metoda F—Nastavit' A
C—Novy G—Nastavit' B
D—Odmontujte H—Zrusit’

Set Track O

Currort Track 0

=1 O

Maothod

¢ AeE ,::: k ¢

@ (== -

Guidance Line Caoulation

LJohn Deere

Headimg :  0U0000

A :
— Point A& Lat:  0UODO0D000

Elevation
Lt el

Point A Lon: 00000000

@T.ml(s;.-i-g 30.000
(Fty

Total Shifts o gin)

AQ)

Cancel

san  (P) | s @_]

PC590573 —UN—17AUG23

Pokracovanie na d'alSej strane

Nastavit’ trasu 0

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-8/9
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Displej GreenStar 3 — trasa

Vypadok riadku —\VVo vodnom kanale nebude riadok.

KedZe Priama trasa a Krivky AB znova centruju trasu,

existuje vacsia Sanca, ze sa ngjde spravny riadok na

druhej strane vodného kanala. —— —

POZNAMKA: Ak sa stratia datové signaly z GPS
aj zo snimaca riadkov, systém sa nezapne,
kym sa neobnovi signal GPS.

L)
/
/

PC10391 —UN—08JANO8

Vodny kanal

zb48j1t,1691052171610 -76-17SEP23-9/9
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Displej GreenStar 3 — trasa

Adaptivne krivky

Trasa sa meni poCas prejazdu cez pole

Adaptivne krivky mozno pouzit vo vSetkych oblastiach.
Dérazne sa vSak odporuc¢a pouzivat, ked sa meni draha
pri prejazde pofom, meni sa smer alebo ma krivka tvar
pismena U. Adaptivne krivky maju pridanu funkciu,
ktora umoznuje vyber funkcie RowFinder pomocou
prepinacieho tlacidla. Snimace riadku mozno pouzit

na riadenie stroja vzdy, ked ich zapnete v riadku,
Zaznamenavanie trasy krivky musi byt ZAPNUTE.

Toto urci prvé prejdenie a umozni vytvorenie priamych
prediZeni.

Adaptivne krivky sa premietaju len na prilahlé prechody,

ale maju vyhodu, ze oSetruju rézne tvary kriviek a po¢as

prace na poli sa nehromadia potencialne chyby v odhade
riadkov.

Ak je na poli viacero strojov, adaptivna krivka neumozni
preskocCenie prechodu. Adaptivne krivky v takomto
scenari funguju len v pripade, ak rozstup tras ostatnych
strojov pridate do vlastného. Napriklad, ak zaci val na
12 riadkov nasleduje Zaci val na 8 riadkov v pripade
30-palcovych riadkov pocas Zatvy na rovnakom poli, pre
oba je potrebné zadat rozstup riadkov 20 (50 stép).

Adaptivne krivky sa odporucaju vtedy, ak sa draha po poli
Casto meni. Adaptivne krivky premietaju len vedfajSiu
cestiCku.

l

Kurz sa meni pocas prejazdu cez pole

PC10399 —UN—O04FEBO08

Krivky maju tvar U

Ak chcete nastavit’ adaptivne krivky

Pokracovanie na d'alSej strane

zb48j1t,1692099522625 -76-27SEP23-1/7
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Displej GreenStar 3 — trasa

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48]1t,1692099522625 -76-27SEP23-2/7

2. Vyberte GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099522625 -76-27SEP23-3/7

3. Nastavenie navadzania

PC582160 —UN—01AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692099522625 -76-27SEP23-4/7

4. V Rezime sledovania vyberte polozku Adaptivne
krivky.

5. Zvolte pohlad.
POZNAMKA: Ak neznete, pozastavte zaznam.

POZNAMKA: Zobrazenim prijimada na stranke
Spustit sa uistite, Ze je pritomny signal SF1,
SF2, SF3 alebo RTK.

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &~
w

Adaptivne krivky v ReZime sledovania

6. Uistite sa, Ze rozstupy medzi kolajnicami su spravne.
Ak rozstup tras nie je spravny, zmerte ho v Casti
Navadzanie.

Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1692099522625 -76-27SEP23-5/7
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Displej GreenStar 3 — trasa

7. Stlagenim moznosti Zaznam zacnite zaznamenavat
trasu.

8. Jazdite po trase na poli. Po prejazde prvou trasou sa
vytvori len projekcia nasledujuce;j trasy.

9. Vyberom moznosti Obnovit’ spustite funkciu AutoTrac
RowSense.

10. Stlacenim tlacidla ZruSit mézete nastavenie
kedykolvek zrusit a vratit sa na Nastavenie

navadzania.

V rezime AutoTrac sa zaznam vypne po otoceni volantu.
V rezime dokumentéacie sa zaznam vypne po zdvihnuti
Zacieho valu.

Rezim AutoTrac — Ak operator pozaduje zlepSeny vjazd
do riadka len pre prilahly prechod, zaznam adaptivnej
krivky previazte so systémom AutoTrac. Toto odporu¢ame
len v pripade, ak je pole relativne rovné bez extrémnych
kriviek a systém AutoTrac sa vypina len zriedka (kvoli
manualnemu riadeniu alebo strate GPS signalu).

Rezim dokumentacie — Adaptivne krivky previazte s
funkciou dokumentacie. Operator bude méct pocas

PC590563 —UN—17AUG23

5 ®

Zaznam

prevadzky uchopit' volant a pokraCovat v zazname trasy,
na ktorej sa nachadza. Predlzenia linie su dostupné

v nasledujucom prechode, ale nebudu velmi uzito¢né
na vstupe riadka, pretoZe na konci riadka existuje
oneskorenie zdvihnutia zacieho valu. Vykon bude
nedostatony poc¢as vynechavania riadkov.

Manualny zaznam — Operator mbze zviazat adaptivny
zadznam s manualnym zaznamom. V tomto rezime nie

su povolené prediZenia linii, kym operator trvalo nestlagi
tlacidlo zastavenia na konci riadka. Ak operator zabudne
vypnut zaznam, méze to viest' k problémom ako napriklad
nespravna projekcia zakrivenia. Priklad: Ak operator
vyjde z riadku kvdli vyloZeniu a nestla¢i pauzu, trasa sa
zaznamena. Ak operator zacne jazdit na prilahlej trase,
stroj zfahka vyjde z riadku, pretoze projektovana linia je
mimo.

zb48j1t,1692099522625 -76-27SEP23-6/7

Vyberte polozku Menu, GreenStar (GS3), Navadzanie,
Nastavenia navadzania, Nastavenia trasy v oblukoch a
potom vyberte poloZzku Zaznam zakrivenej trasy (A).

Uvedené rezimy adaptivnej krivky mozno menit vyberom
pozadovaného rezimu.

* AutoTrac
* Dokumentacia
* Man.

D—Polomer otocenia
prisluSenstva na zemi (ft)
E—Prijat’

A—Zaznam zakrivenej trasy

B—Vyplnenie medzery
adaptivnej krivky

C—Vyhladit’ ostré zakruty

Curve Track Settings

& ® ¢
nmmcmomrum
e /10

Implement In-Ground Turn
Radius

iy

Curve Track:
Recording

30.000

®

=

Nastavenia zakrivenej trasy

PC590581 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099522625 -76-27SEP23-7/7
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Displej GreenStar 3 — trasa

Krivky AB

Pouzitie rezimu Krivky AB odporiu¢ame v pripade, ak
existuje kontinualna krivka cez pole. Toto umoZnuje vstup
na riakdy na prifahlych drahach. Vykon sa zlepsi, ak je
pole osiate vyuzitim systému AutoTrac. Krivky AB takisto
zlepSia vykon pocas vypadku riadkov.

ReZim Krivky AB ma vyhodu v naplanovani zakrivenej
trasy cez pole vo forme paralelnych Ciar, ked je tvar krivky
rovnaky pri kazdom prechode.

Pri prevadzke v rezime Krivky AB sa automaticky
vystredi krivka GPS. Toto zaisti, Ze trasa GPS je spravne
vyrovnana s riadkami.

POZNAMKA: Tato funkcia nie je k dispozicii
v krivkach AB.

Nastavenie kriviek AB

V reZime Krivky AB sa projektuju vSetky linie podla prvého prechodu

PC10393 —UN—08JANO08

zb48]1t,1692099671127 -76-19SEP23-1/7

1. Stlacte tladidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48]1t,1692099671127 -76-19SEP23-2/7

2. Vyberte GreenStar (GS3). PC882159 —UN—01AUG23
m GreenStar
GreenStar (GS3)
Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1692099671127 -76-19SEP23-3/7
40 8 011224
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Displej GreenStar 3 — trasa

3. Nastavenie navadzania

PC582160 —UN—01AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692099671127 -76-19SEP23-4/7

4. Vyberte Nastavenia navadzania.
POZNAMKA: Ak neznete, pozastavte zaznam.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastavenia navadzania

zb48]1t,1692099671127 -76-19SEP23-5/7

5. V Rezime sledovania vyberte polozku AB krivky.

6. Zvolte pohlad.

POZNAMKA: Zobrazenim prijimacéa na stranke Spustit sa
uistite, Ze je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK.

7. Uistite sa, Ze rozstupy medzi kolajnicami su spravne.
Ak rozstup tras nie je spravny, zmente ho v Casti
Navadzanie.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves e

v

Krivky AB v Rezime sledovania

8. Vyberte polozku Nastavit’ krivku AB.

zb48]1t,1692099671127 -76-19SEP23-6/7

9. Vyberte nazov AB krivky z €asti Aktualna krivka AB
(A). Ak neexistuje ziadny nazov, stlacte tlacidlo Nova
(B) a vytvorte novu trasu.

10. Vyberom polozky Nahravanie/zastavenie (E) spustite

nahravanie.
11. Vyberte polozku Zobrazit’ a prejdite na stroj.

12. Vyberom polozky Nahravanie/zastavenie (E) zastavite

nahravanie.
13.
14

Krivky sa naprojektuju naprie¢ pofom.

. Stlacte moznost obnovenia, aby sa spustil AutoTrac
RowSense.

15. Stlaenim tlacidla ZruSit mézete nastavenie
kedykolvek zrusit a vratit sa na Nastavenie

navadzania.

A—Aktualna krivka AB
B—Novy
C—Odmontujte
D—Rozstup tras (ft)

E—Nahravanie/zastavenie
F—Pozastavit’
G—Prijat’

Set AB Curve

o
@ O]

Numbrer of Segrerds 0O
Point A Lat.  0DOO00000

Current AB Curve

2

Poirt A Lon. 000000000

ImkSnw:r'l‘ull 30.000@

QI D e NIG) :
i
Caﬁ:al ©|A coept %

Stranka Nastavenie krivky AB
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Displej GreenStar 3 — trasa

Kruhova trasa

Pouzitie rezimu Kruhova trasa odporu¢ame v pripade, ak
je plodina nasadend na poli s centralnym bodom.

Ak riadky, ktoré sa maju zozat, su v kruhoch, mali by
ste pouzit' reZim Kruhova trasa. Toto umoZzriuje aplikaciu
vstupu zo zakrivenia GPS do snimacov riadkov.

Nastavenie kruhovej trasy

PC10853 —UN—31JANO8

Kruhova trasa

zb481t,1692099693191 -76-17SEP23-1/7

1. Stladte tlagidlo Ponuka. PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb481t,1692099693191 -76-17SEP23-2/7

2. Vyberte GreenStar (GS3). PC562159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -76-17SEP23-3/7

3. Nastavenie navadzania PC562160 —UN—01AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692099693191 -76-17SEP23-4/7

4. Vyberte Nastavenia navadzania. PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastavenia navadzania

Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1692099693191 -76-17SEP23-5/7
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Displej GreenStar 3 — trasa

5. V Rezime sledovania vyberte moznost Kruhova trasa.
6. Zvolte pohlad.

POZNAMKA: Zobrazenim prijimacéa na stranke Spustit sa
uistite, Ze je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track a~
v

Kruhova trasa v ReZime sledovania

zb48j1t,1692099693191 -76-17SEP23-6/7

7. Stlacdte tlacidlo Nastavit’ kruh.

Uistite sa, ze rozstupy medzi kolajnicami su spravne.
Ak rozstup tras nie je spravny, zmente ho v Casti
Navéadzanie.

9. Vyberte nazov kruhu z €asti Aktualny kruh (A). Ak
neexistuje ziadny nazov, stlacte tlacidlo Nova (C) a
vytvorte novu trasu.

10. Zvolte metédu Okruh z Metddy (B).

11. Vyberom polozky Nahravanie/zastavenie (F) spustite
nahravanie.

12. Stlacte tlacidlo Prijat’ (G). Na poli sa naprojektuje kruh.

13. Stla¢te moznost obnovenia, aby sa spustil AutoTrac
RowSense.

14. Stlacenim tlacidla ZrusSit mozete nastavenie
kedykolvek zrudit a vratit sa na Nastavenie
navadzania.

A—Aktualny okruh E—Rozstup tras (ft)
B—Metoda F—Nahravanie/zastavenie
C—Novy G—Prijat’

D—Odmontujte

Set Circle

Curnent Circle Method

@ ¢ Drive Cirole ¢
© [© .

| | - e
]

FPoiwit A Lal: 000000000
Poirt ALon: OO0

Track Spacing: 30.000 @
ifti

@ o

7 @%
Cancel Accept

Nastavit stranku kruhu

PC590583 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099693191 -76-17SEP23-7/7

Riadkovacé

Rezim Riadkovac (len paralelné sledovanie) sa pouziva na
riadkové plodiny, kde medzi riadkami nie su vzdy rovnaké
vzdialenosti. Riadkovac operatorovi pomdze po nastaveni
referenéného bodu zistit, do ktorej skupiny riadkov pola

ma vstupit pri vystupe z predchadzajucej skupiny riadkov.

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48j1t,1692279379982 -76-21SEP23-1/5

2. Vyberte GreenStar (GS3).

Pokracovanie na d'alSej strane

PC582159 —UN—01AUG23

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279379982 -76-21SEP23-2/5
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Displej GreenStar 3 — trasa

3. Nastavenie navadzania

PC582160 —UN—01AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692279379982 -76-21SEP23-3/5

4. Vyberte Nastavenia navadzania.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Nastavenia navadzania

zb481t,1692279379982 -76-21SEP23-4/5

5. V Rezime sledovania vyberte polozku Riadkovac.

6. Prejst na zobrazenie. Vyberte polozku Nastavit riadok.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

V ReZime sledovania vyberte poloZku Riadkovac.

zb48j1t,1692279379982 -76-21SEP23-5/5

Prepinanie tras

Odkaz na ¢ast Navod na obsluhu v Priruc¢ke obsluhy
displeja GreenStar 3 2630.

zb48j1t,1692279221665 -76-22AUG23-1/1

Trasa v priekope

Programy Surface Water Pro a AutoTrac sa pouzivaju
spolo¢ne na vytvorenie trasy na nasype.

Pozrite si Cast Priekopa v navode na obsluhu zariadenia
SurfaceWater Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279337562 -76-22AUG23-1/1

Trasa na nasype

Programy Surface Water Pro a AutoTrac sa pouzivaju
spolo€ne na vytvorenie trasy na nasype.

Pozrite si ¢ast Hradza v navode na obsluhu zariadenia
SurfaceWater Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -76-22AUG23-1/1
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Priama trasa
Princip €innosti

Rezim priamej trasy pomaha pri jazde po priamych
rovhobeznych trasach. Najprv nastavte stopu 0
(referenénu cestu) pomocou metdd definovania stopy

0. Po definovani trasy 0 sa vygeneruju vSetky prechody
pre dané pole. Vygenerované prechody je mozné pouzit
pre funkciu Ruéné navadzanie alebo AutoTrac. Kazdy
prechod sa vytvori podla pévodnej trasy jazdy. Zaisti
sa tak, ze pocas prechodu cez pole sa do jazdy nebudu
vnasat’ chyby riadenia.

Prechody su identickymi kopiami pévodného prechodu.

POZNAMKA: Pojmy "Trasa navadzania" a "Draha AB" sti
navzajom zamenitelné. Trasa O je trasa definovana
operatorom a predstavuje referencny bod, na ktorom
Su zalozené vsetky rovnobezné prechody na poli.

Rozstupy medzi rovnobeznymi prechodmi urcuje
Rozstup tras zadany v sprievodcovi nastavenim.

Vytvorenie novej priamej trasy
Pre definovanie Trasy 0 existuje niekolko spdsobov:

* A + B — Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete so
strojom.

* A + Auto B — Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete
so strojom.

* A + kurz — Definujte trasu 0 tym, Ze prejdete vozidlom
do bodu A a zadate preddefinovani hodnotu kurzu.

* Zemepisna Sirka/zemepisna dizka — Definicia Trasy 0
tym, Ze pre body A a B zadate suradnice zemepisnej
Sirky a dlzky.

PC9508 —UN—240CT06

Priama trasa

* Zemepisna Sirka/zemepisna dizka + kurz — Definicia
Trasy 0 tym, ze pre bod A zadate zemepisnu Sirku a
dizku a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

POZNAMKA: Trasu 0 mézete definovat poéas prevadzky
(napr. vysadba), ale niektoré funkcie nie su
pocas jej vytvarania aktivne.

POZNAMKA: Odportiéa sa, aby bola trasa dlhé

3 m (10 ft) pre ruény pohon a 15 m (45 ft)
pre automaticky pohon.

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-1/9

Priama trasa

PC582158 —UN—01AUG23

1. Stladte tlacidlo Ponuka. f [
[ [ |
=
==
Ponuka
zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-2/9
2. Vyberte GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUGZ3
GreenStar

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-3/9

45-1

011224

PN=38




GreenStar 3 CommandCenter — Trasa

Nastavenie navadzania

PC590571 —UN—17AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-4/9

.V rezime sledovania vyberte polozku Priama trasa.

5. Vyberte priamy nazov trasy z polozky Nazov trasy. Ak

neexistuje Ziadny nazov, stlacte tlacidlo Nova trasa a
vytvorte novu trasu.

PC590564 —UN—17AUG23

||” Straight Track

4

Priama trasa z reZzimu sledovania

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-5/9

. Vyber a nastavenie A.

PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

Nastavit' A

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-6/9

S pouzitim jednej z troch volieb definujte nastavenie B:

a. Ak chcete bod B nastavit ru¢ne, prejdite s vozidlom
na pozadované miesto v poli a vyberte moznost
Nastavit B. Minimalna vzdialenost je 3 m (10 ft).
Ak chcete definovat’ pozadovany kurz, odporuca sa
bod B nastavit' na vzdialenom konci pola.

PC590569 —UN—17AUG23

Nastavit' B

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-7/9

b. Ak chcete bod B nastavit automaticky, kedykolvek
mdbzete vybrat' moznost Automaticky nastavit' B.
Bod B sa automaticky nastavi, ked vozidlo prejde
15 m (45 ft) od bodu A.

Pri tejto metéde sa bod B vypocita na zaklade
poslednych piatich zozbieranych udajovych bodov
z prejdenej 15 m (45 ft) trasy a pomocou priamky
cez tychto pat bodov sa ur€i kurz.

PC590570 —UN—17AUG23

i

Automaticky nastavit' B

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-8/9

c. Ak chcete bod B nastavit zadanim smeru kurzu,
vyberte Nastavit' kurz.
Pomocou €iselnych tlaCidiel zadajte poZzadovany
priamy kurz a uloZte hodnotu stlatenim tlacidla
Prijat.
0,000 predstavuje sever, 90,000 vychod, 180,000
juh a 270,000 zapad.

Stlacenim tladidla ZrusSit mbézete nastavenie
kedykolvek zrusit a vratit sa na Nastavenie
navadzania.

PC590572 —UN—17AUG23

Kurz

Trasa O je teraz zadefinovana a rovnobezné trasy su
automaticky vytvorené.

zb48j1t,1692099757967 -76-17SEP23-9/9
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Adaptivne krivky
Princip €innosti

Adaptivna krivka umozriuje operatorovi zaznamenat’
zakrivenu trasu pri manualnom riadeni. Potom, ako
operator zaznamena prvu zakrivenu trasu a otocCi sa so
strojom, po zobrazeni vyprojektovanej trasy moze vyuzit
moznost Paralelna trasa alebo aktivovat systém AutoTrac.
Stroj bude navadzany po naslednych prechodoch na
zaklade predchadzajuceho zaznamenaného prechodu.
Kazdy prechod sa generuje podla pévodne riadeného
prechodu, aby sa zabezpecilo neskopirovanie chyb v
riadeni na celé pole. Prechody nepredstavuju identické
kopie pévodného prechodu. Zakrivenie prechodu sa
meni, aby sa zachovala chyba medzi jednotlivymi
prechodmi. V pripade potreby moze operator zmenit
zakrivenu trasu kdekolvek na poli. Staci jednoducho riadit
stroj mimo navrhnutej trasy.

POZNAMKA: Funkcia preskoGenia prechodu je v reZzime
Adaptivna zakrivena trasa nedostupna.

Zakrivenie drahy sa meni v zavislosti od toho, ako
sa nasledujuca draha stava viac konvexnou alebo
konkavnou.

ReZim Adaptivna zakrivena trasa umozfiuje operatorovi
jazdit a byt navadzany pozdlz réznych tras na poli.

v

PC9029 —UN—17APR06

PC9028 —UN—16APR06

_//,—\//_—\‘
m
===
m

Rezim Adaptivne krivky

RezZim Adaptivne krivky

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-1/8

Vzory navadzania
Nasleduju rézne vzory poli:

¢ Jednoducha krivka

* Krivka v tvare S

® Stvorcova trasa

* Pretekarska draha

® Spirala

* Kruh

Pouzivanie funkcie Posun trasy

Pri pouziti funkcie Zakrivena trasa sa neodporuca
pouzivanie posunu trasy. Posun trasy nekompenzuje
prirodzeny posun GPS v rezime Zakrivena trasa.

Pokracovanie na d'alSej strane

o—f

E—

—O

Drahy

PC9032 —UN—17APR06

A—Jednoducha krivka
B—Stvorcova trasa
C—Spirala

D—KTrivka v tvare S
E—Pretekarska draha
F—Kruh

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-2/8
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Vytvorenie novej adaptivnej zakrivenej trasy

POZNAMKA: Nastavenie klienta, farmy ani pola
nie je pre funkciu adaptivnej zakrivenej trasy
povinné, ale je mozné uloZit iba jednu globalnu
adaptivnu zakrivenu drahu.

1. Stladte tladidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-3/8

2. Vyberte GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-4/8

GreenStar

3. Nastavenie navadzania

PC590571 —UN—17AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-5/8

4. V Rezime sledovania vyberte polozku Adaptivne
krivky.

5. Vyberte nazov adaptivnych kriviek z polozky Nazov
trasy. Ak neexistuje Ziadny nazov, stlacte tlacidlo Nova
trasa a vytvorte novu trasu.

6. Prejdite s vozidlom do pozadovanej pozicie na poli na
zaciatok trasy.

7. Spustit zaznam. Zvolte Zaznam.

POZNAMKA: Adaptivny zéznam krivky je vypnuty,
ked je zapnuty reZim opakovania. Pri zazname
novych drah (napr. vysadba) by mal byt rezim

Pokracovanie na d'alSej strane

PC590566 —UN—17AUG23

N a, Adaptive Curves

b Ld

Adaptivne krivky v ReZime sledovania

opakovania vypnuty. Pri navadzani po existujucich
drahach (napr. postrekovanie, zber) ma byt Rezim
opakovania zaCiarknuty (aktivny).

ReZim opakovania je $tandardne VYPNUTY.

8. Zaznam sa po vybere nahradi nasledujucim:

a. Pozastavit
zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-6/8
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b. Stop

POZNAMKA: Zéznam je potrebné zastavit, len ak stroj

9.

POZNAMKA: Pri priamej jazde nemusi byt zaznamenané

10. Na konci prvého prechodu otocte stroj a vytvori sa biela

1.

vybocCi z normalnej trasy po poli (napr. na dopinenie

postrekovaca, sejacky) alebo ak si pouzivatel
neZela zaznamenanie obratok na konci pola.

Vykonajte pociato¢ny prechod. Na mape sa zobrazi
modra trasa navadzania.

trasa na displeji zobrazena za strojom. Trasa
sa zobrazi po obratke stroja.

Kym sa nedosiahne koniec prechodu a stroj sa
neotoci, nezobrazi sa ZIADNA biela navigacna
Ciara. Po obrétke stroja systém automaticky urci
drahu navadzania. Systém vyhlada prvok drahy,

ktory je rovnobezny a v rozsahu 0,5 az 1,5-ndsobku

rozstupu trasy. Zobrazi sa predpovedana draha,
podla ktorej sa mbze operator navigovat. Prejdite
s vozidlom po poZadovanej drahe.

navigacna Ciara pre nasledujuci prechod. Navigacna
Ciara sa mbze zobrazit az za niekolko sekund.

Po zobrazeni bielej navigacnej Ciary pre zamySlany
prechod, stlacte prepinac obnovenia (iba pri funkcii
AutoTrac) na stroji a stroj sa automaticky navedie
na tento prechod. Ak chcete ruéné navadzanie,
navadzajte po bielej zvyraznenej navigacnej Ciare.

12. Po prejdeni pola stlacte Zastavit zaznam (B).

DOLEZITE: Pred vstupom do d'alSieho pola zastavte

zaznam. Ak tak neurobite, moze dojst’ k

A—Pozastavit’

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane

Stranka Nastavenie adaptivnych kriviek

B—Stop

vymazaniu udajov o adaptivnej zakrivenej trase
z posledného pola pred tym, nez sa zacnu
zaznamenavat’ udaje o adaptivnej zakrivenej
trase na nasledujucom poli.

POZNAMKA: UloZené tdaje o adaptivnej zakrivenej

trasy sa priradia k vybranému klientovi, farme,
néazvu pola. UloZia sa v internej paméti displeja,
aZz kym ich pouzivatel nevymaze, a je mozné ich
preniest’ z jedného displeja na druhy.

PC590589 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-7/8
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Zaznam priamej drahy alebo Navigacia okolo prekazok i
1. Spustit zaznam.

2. Ak chcete doCasne zastavit zaznam drahy vozidla,
stlacte tlacidlo Pozastavenie zaznamu.

3. Ak chcete obnovit zaznam adaptivnej zakrivenej trasy,
vyberte moznost Zaznam.

Vzdialenost medzi POZASTAVENIM a OBNOVENIM
zadznamu sa prepoji priamou Ciarou. Moze to byt uzito¢né
tam, kde sa nachadza dlhy rovny Usek drahy alebo pri
obchadzani prekazok.

POZNAMKA: Najdlh$ia vytvorena premostena &ast Okolo prekézky
(prvok drahy vytvoreny medzi POZASTAVENIM a
OBNOVENIM) méze byt v dizke 0,8 km (0.5 mil)
(2640 ft). Pri vdcSej vzdialenosti sa prvok drahy
nespoji, ¢im vznikne v drahe medzera.

PC9284 —UN—29JUL06

A—Zaznam POZASTAVENY D—Z4aznam OBNOVENY
B—Na spojenie dvoch E—Draha sa zaznamena ako
bodov sa vygenerovala priama ¢iara medzi bodmi
premostena cast’ AabD
C—Draha traktora sa
nezaznamenava, kym je
zaznam pozastaveny

-
-
—_——

PC9285 —UN—08AUG06

Priama draha

zb48j1t,1692100048683 -76-19SEP23-8/8
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Krivky AB
Princip €innosti

Rezim kriviek AB umozhuje operatorovi jazdit po
rovhobeznych zakrivenych prechodoch, ktoré maju
koncové body na oboch krajoch pofa. Trasy navadzania
budu rovnobezné s trasou v oboch smeroch a vytvoria sa
podla pévodnej trasy, aby sa zaistili Ze chyby riadenia
sa nerozsiria na celé pole.

Trasa O je referen¢na trasa, na ktorej su zalozené vsetky
nasledujice zakrivené prechody na poli. Po vytvoreni
prvej krivky AB (trasa 0) sa vytvoria 4 trasy. Po prejdeni
stroja poslednym zobrazenym prechodom bude systém
nadalej generovat’ dalSie trasy.

POZNAMKA: Funkcia preskoéenia prechodu je v
reZime Krivky AB dostupna.

Informacie o generovani drahy krivky AB —

Pocas generovania prvych prechodov systémom po
zaznamenani trasy O alebo pri generovani dalSich
prechodov sa na obrazovke v zobrazeni perspektivy
zobrazi napis "Generuje sa krivka AB". V tomto Case
nebudete mat’ moznost navadzania od akejkolvek drahy.

Hranice generovania krivky AB Prvotne zaznamenana
krivka AB musi mat’ diZzku najmenej 10 stép, aby ju bolo
mozné pouzit ako platnu krivku AB pre navadzanie. Aby
systém zacal generovat’ zakrivené drahy, musi byt vozidlo
v ramci 400 metrov (0.25 miles) od miesta zaznamenania
trasy 0. Ak sa vozidlo nachadza pri tejto vonkajSej hranici,
mobze trvat niekolko minut, kym sa vygeneruje draha,
ktora sa zobrazi na obrazovke. V tomto ¢ase sa na
obrazovke zobrazi napis "Generuje sa krivka AB".

PC9028 —UN—16APR06

Rezim Krivky AB

Viacero kriviek AB na poli — Pole mbzZe obsahovat
viacero drah s krivkou AB. Kazdu krivku AB na poli je
nutné zaznamenat’ a pomenovat' jedineCnym nazvom.

Cislovanie tras — Trasy sa &isluju, aby sa umoznilo
presko it prechod a ulahcilo najdenie prechodu.
Oznacenie smeru (S, J, V alebo Z) sa uréuje podla kurzu
od prvého bodu krivky k poslednému.

Zakrivenie drahy sa meni v zavislosti od toho, ako
sa nasledujuca draha stava viac konvexnou alebo
konkavnou.

Vytvorenie novej zakrivenej trasy AB

Nasledujuci postup pouZite na nastavenie prvej krivky AB
(trasa 0), na ktorej su zalozené nasledujuce prechody v
poli.

POZNAMKA: Pre kazdé pole je mozné zaznamenat’
viacero kriviek AB. Bude potrebné ich pomenovat
a zaznamenat’ oddelene.

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-1/7

1. Stlacte tlac¢idlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

I
[
[
=
e
Ponuka
zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-2/7
2. Vyberte GreenStar (GS3). PCS62159 —UN—01AUG23
GreenStar

Pokracovanie na d'alSej strane

GS3]

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-3/7
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3. Nastavenie navadzania

PC590571 —UN—17AUG23

4
gl
suidane
Navadzanie

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-4/7

4. V Rezime sledovania vyberte polozku AB krivky.

Vyberte nazov AB kriviek z polozky Nazov trasy. Ak
neexistuje Ziadny nazov, stlacte tlacidlo Nova trasa a
vytvorte novu trasu.

6. Prejdite s vozidlom do pozadovanej pozicie na poli na
zaciatok trasy.

7. Spustit zaznam. Zvolte Zaznam.

PC590565 —UN—17AUG23

:ﬁ)ﬁ) AB Curves

Krivky AB v Rezime sledovania

8. Zaznam sa po vybere nahradi nasledujucim:

a. Pozastavit’

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-5/7

b. Stop

9. Vykonajte pociatocny prechod. Na mape sa zobrazi
modra trasa navadzania.

POZNAMKA: Pri priamej jazde nemusi byt zaznamenané
trasa na displeji zobrazena za strojom. Trasa
sa zobrazi po obratke stroja.

10. Na konci prechodu stlacte tlacidlo Zastavit zaznam
(B) a trasa sa ulozi do pamate.

POZNAMKA: Ak sa pocas zéznamu strati signél GPS,
zaznam sa zastavi a krivka AB, ktora sa do
daného bodu zaznamenala, sa uloZi. Ak krivka
AB nie je taka, ako zamys$lal operator, mézete
ju odstranit pomocou funkcie Odstranit trasu na
stranke Nastavenie trasy navadzania.

A—Pozastavit’ B—Stop

Pokracovanie na d'al$ej strane

Stranka Nastavenie krivky AB

v/

Concal

PC590590 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-6/7
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GreenStar 3 Com

mandCenter — Trasa

Zaznam priamej drahy alebo Navigacia okolo prekazok

1. Spustit zaznam kriviek AB

2. Ak chcete doCasne zastavit zaznam drahy vozidla,
stlacte tlacidlo Pozastavenie zaznamu.
3. Stlaédenim tlagidla Zaznam kriviek AB obnovite

zdznam krivky AB.

Vzdialenost medzi miestom, kde bolo nahravanie
pozastavené a odpojené, sa prepoji rovnou Ciarou. M6ze
to byt uzitocné tam, kde sa nachadza dlhy rovny usek
drahy alebo pri obchadzani prekazok.

POZNAMKA: Najdlh$ia vytvorena premostena &ast
(prvok drahy vytvoreny medzi pozastavenim a
obnovenim) méze byt v dizke 0,8 km (0.5 miles)
(2640 ft). Pri vac¢sej vzdialenosti sa prvok drahy
nespoji, ¢im vznikne v drahe medzera.

A—Pred prekazkou pozastavte C—Drahy vygenerované z
B—Za prekazkou znovu trasy 0
spustite

.

PC9030C —UN—270CT06

Navigacia okolo prekazok

zb48j1t,1692100403680 -76-17SEP23-7/7

Kruhova trasa
Princip €innosti

Kruhova trasa pomaha operatorovi v jazde v sustredenych
kruhoch na poli s centralnym zavlahovym systémom.
Operatori mézu vytvorit’ prvy kruh s pouZzitim réznych
metdd. Po vytvoreni zacCiatoCnej kruznice sa vytvoria
vSetky nasledné kruznice.

V rezime kruhovej trasy je mozné ru¢né navadzanie,
funkcia AutoTrac vSak v tomto rezime vyzaduje aktivaciu
funkcie AutoTrac a Pivot Pro. Aktivacia funkcie Pivot Pro
je k dispozicii iba pre Severni Ameriku.

Zemepisna $irka a dizka stredu kruznice sa uloZia a
priradia sa k Nazvu pofa. Ak pri definovani stredu kruhu
nie je vybrané pole, ulozia sa stredy kruhu globalne.
Stredy kruznic je mozné vyvolat na pouzitie v budicnosti.

Vytvorenie novej kruhovej trasy

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-1/6

2. Vyberte GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-2/6
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GreenStar 3 CommandCenter — Trasa

3. Nastavenie navadzania PCS90571 —UN—17AUG23

4
gl
suidane
Navadzanie

zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-3/6

PC590567 —UN—17AUG23

5. Vyberte nazov kruhovej trasy z polozky Nazov trasy. @ Circle Track
Ak neexistuje ziadny nazov, stlacte tlaCidlo Nova trasa Kruhové trasa v Resime sledovania
a vytvorte novu trasu.

4. V Rezime sledovania vyberte moznost Kruhova trasa.

L4

6. Prejdite s vozidlom do poZadovanej pozicie na polina  vSak, aby ste presli po celej kruznici. Zabezpecite tak
zaciatok trasy. optimalny vypocet stredu kruznice a vySSiu presnost trasy.

Metéda Okruh jazdy 1. Prejdite na pozadované miesto na poli, aby ste mohli
prejst jeden kruhovy prechod.
Prejdenie po kruhu — Vytvori kruhovu trasu tak, Ze prejdete
aspon 10 percent poZzadovaného kruhu. Odporuc¢ame
zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-4/6

2. Vyberte zaznam (A), aby ste mohli jazdit kruhové trasy.

3. Zvolte moznost Ukoncit zaznam kruznice.
Automaticky sa vytvoria kruhové trasy s rozstupom
tras definovanom v nastaveni.

POZNAMKA: Zastavenie zaznamenéavania kruznice sa
zobrazi po prejdeni dostatocnej drahy kruhu, aby
bolo mozné vypocitat stredovy bod.

@

o

A—Zaznam B—Sirka/Dizka g

S

|

zZ

o)

|

>

'e

o

[©)]

n

[&]

o

Strana Nastavenie kruhovej trasy

Pokracovanie na d'al$ej strane zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-5/6
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GreenStar 3 CommandCenter — Trasa

Metéda zemepisnej Sirky/dizky
1. Vyberte polozku zemepisnej Sirky/dizky (B).

2. Zadajte pozadované hodnoty zemepisnej $irky a dizky
vo formate desatinnych stupfiov. Po prvom zobrazeni
uvodnej obrazovky sa zobrazia predchadzajuce
hodnoty zemepisnej §irky a diZky, ktoré su spojené s
danym polom.

3. Stlagenim tlacidla Prijat ulozte hodnoty (C).
Automaticky sa vytvoria kruhové trasy s rozstupom
tras definovanom v nastaveni.

POZNAMKA: Mozno bude potrebné zarovnat vozidio s
trasou stoZiara oto¢ného zavlahového systému
alebo pouzit posun trasy na stred, aby sa
trasy zarovnali s vozidlom.

A—Zem. Sirka C—Prijat’
B—Zem. dlzka

Enter Center Point

Latitude

®

Longitude

%

Cancel

PC590584 —UN—17AUG23

Accept I
Stredovy bod

zb48j1t,1692100524545 -76-17SEP23-6/6

Riadkovac

1. Stladte tladidlo Ponuka.

PC582158 —UN—01AUG23

Ponuka

zb48j1t,1692279954088 -76-17SEP23-1/3

2. Vyberte GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -76-17SEP23-2/3

Nastavenie navadzania
V Rezime sledovania vyberte polozku Riadkovac.

Prejst na zobrazenie.

o o M~ w

Vyberte polozku Nastavit riadok.

PC590571 —UN—17AUG23

Navadzanie

zb48j1t,1692279954088 -76-17SEP23-3/3
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Generacia 4 Display-Track

PC28961 —UN—24APR23

Priama trasa

1. Stladte tladidlo Ponuka.

Ponuka

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-1/9

2. Vyberte navadzanie AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22

Navadzanie AutoTrac

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-2/9

PC590575 —UN—17AUG23

3. Vyberte Nastavit trasu.
Set Track

Nastavit trasu

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-3/9

4. Ak nie je k dispozicii Ziadna existujuca stopa, vyberte =~ PC590576 —UN—17AUGZ3

polozku Nova stopa. Misw Track
Nova trasa

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-4/9

5. Vyberte Priama trasa (A). Vyberte lubovolnd metédu Select Guidance Method (2)
z dostupnych moznosti.

| Straight Track PEiEd
A—Priama trasa F—Metoda zemepisnej H : :
B—Metéda A + B sirky/dizky + kurz |
2 M | Curve Track -
C—Metéda A + kurz G—Pristup: A +B | TR Mothed "5 +Heading — = MDD g
D—Metéda Auto B H—Pristup: A+ kurz I 2
E—Metéda zemepisnej |— Pristup: Sirka/dizka + kurz | Circle Track - ,_® N
Sirky/dizky | ; ‘I| : i | H J
- S IR | H I 7
| Boundary Track  » J : % ] J ©
| LatiLon + Access: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon+ 8
Method Heading a
Moznosti rovnej trasy
Pokracovanie na d'alSej strane zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-5/9
50-1 011224
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Generacia 4 Display-Track ‘

6. Vyberte nazov trasy.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1 ]

Nazov trasy

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-6/9

7 ZVOl,te pole PC590578 —UN—17AUG23
. . . - : Field
8. Kliknite na OK. Prejdite na pozadované miesto na poli.
South 40 }
Pole
zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-7/9
9. Vyber a nastavenie A. PC590579 —UN—17AUG23
{ Set A
Nastavit A

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-8/9

10. Vyberte Nastavit' B.

PC590580 —UN—17AUG23

Nastavit B

zb48j1t,1692106465016 -76-17SEP23-9/9

Zakrivena trasa

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC28961 —UN—24APR23

Ponuka

zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-1/6

2. Vyberte navadzanie AutoTrac.

PC28717 —UN—25AUG22

Navadzanie AutoTrac

Pokracovanie na d'alSej strane zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-2/6
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Generacia 4 Display-Track

3. Vyberte Nastavit' trasu.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit trasu

zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-3/6

4. AK nie je k dispozicii Ziadna existujuca trasa, vyberte
polozku Nova trasa.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nova trasa

zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-4/6

5. Vyberte polozku Zakrivena trasa (A). Vyberte
fTubovolnu metddu z dostupnych moznosti.

6. Prejdite na pozadované miesto na poli.

A—Zakrivena trasa C—Krivka AB

B—Adaptivna krivka

Select Guidance Method ®

Straight Track >

Curve Track Adaptive
Curve

Circle Track >

Boundary Track -

B ]
Moznosti Zakrivenej trasy

PC28846 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-5/6

7. Oznaenim moznosti Zaznam (A) spustite
zaznamenavanie.

8. Ak chcete ukoncit nahravanie, vyberte polozku
Ukongit relaciu (C).

9. Vyberom polozky OK ulozite relaciu alebo Zrusit sa
vratite do relacie nahravania krivky.

POZNAMKA: Po ukonéeni je moZzné upravenim trasy
pridat’ do relacie dodatocné casti krivky.

A—Zaznam C—Ukondit’ relaciu

B—Pozastavenie/zastavenie

Record Track

@ Status
t

(@)

n
—

Zaznamenat' trasu

PC590588 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108125002 -76-17SEP23-6/6

50-3

011224
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Generacia 4 Display-Track

PC28961 —UN—24APR23

Kruhova trasa

1. Stladte tladidlo Ponuka.

Ponuka

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-1/7

2. Vyberte navadzanie AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22

Navadzanie AutoTrac

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-2/7

PC590575 —UN—17AUG23

3. Vyberte Nastavit trasu.

Set Track

Nastavit trasu

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-3/7

4. Ak nie je k dispozicii Ziadna existujlca trasa, vyberte =~ PC590576 —UN—17AUGZS
olozku Nova trasa.
P New Track
Nova trasa

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-4/7

5. Vyberte polozku Kruhova trasa (A). Vyberte fubovolnu .
metédu z dostupnych moznosti. Select Guidance Method @
A—Kruhova trasa isna dizka/$i | 0
B Okrun C—Kruh zemepisna dizka/Sirka Straight Track ’i O
l
Curve Track *  Drive Circle Lat/Lon
| Circle
O}
Circle Track / g
2
. )
' .
Boundary Track  » 2
l g
Moznosti Kruhovej trasy
Pokrac¢ovanie na d'alSej strane zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-5/7
50-4 011224
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Generacia 4 Display-Track

Okruh

1. Prejdite na pozadované miesto na poli, aby ste mohli
prejst jeden kruhovy prechod.

2. Ak chcete nahrat novu trasu, vyberte polozku Spustit
(A).

3. Jazdite po pozadovanej kruhovej trase.
4. Vyberom polozky Hotovo (B) ukoncite nahravanie.

POZNAMKA: Sprava Hotovo sa zobrazi po prejdeni
dostatoc¢nej drahy kruhu, aby bolo mozné
vypocitat’ stredovy bod.

A—Start C—Zrusit’
B—Hotovo

Record New Track

()

Done

| cancel (C)

Jazdenie po kruhovej trase

PC590587 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-6/7

Kruh zemepisna dizka/$irka

1. Prejdite na poZadované miesto na poli, aby ste mohli
prejst jeden kruhovy prechod.

2. Ak je aktualna zemepisna $irka a dizka spravna,
vyberte moznost Pouzit aktualnu (A).

3. Vyberte zemepisnu $irku (B) a zemepisnu dizku (C).

4. Stlacte tlacidlo UlozZit (D).

A—Pouzit’ aktualnu C—Zem. dizka
B—Zem. Sirka D—Ulozit’

Create Track | Lat/Lon Circle (i)

Current Position

4159565827  -93.60353088 ﬂJ

Latitude Longitude

IS Uuse Current

Longitude
® [ - ©8 ;
\ | L 8
z
Track Spacing zl
=}
30.000 ft il
2
8
o3
O
o

Center Point

Latitude

3 Cancel J W Save @

Sirka/dizka okruhu

zb48j1t,1692108138989 -76-17SEP23-7/7

Trasa na hranici

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC28961 —UN—24APR23

Ponuka

zb48j1t,1692108148895 -76-17SEP23-1/5

2. Vyberte navadzanie AutoTrac.

PC28717 —UN—25AUG22

Pokracovanie na d'al$ej strane

®

Navadzanie AutoTrac

zb481t,1692108148895 -76-17SEP23-2/5

50-5
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Generacia 4 Display-Track

3. Vyberte Nastavit' trasu.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nastavit trasu

zb48j1t,1692108148895 -76-17SEP23-3/5

4. Ak nie je k dispozicii Ziadna existujuca trasa, vyberte
polozku Nova trasa.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nova trasa

zb48j1t,1692108148895 -76-17SEP23-4/5

5. Vyberte moznost Hranica trasy (A). Vyberte polozku
Vyplnenie hranice (B).

6. Zvolte pole a hranicu na vytvorenie trasy s vyplnenou
hranicou.

7. Vyberom moznosti Dalej nastavte vyplnenie hranice.

A—Trasa na hranici B—Vyplnenie hranice

Select Guidance Method @

Straight Track >

Curve Track

" Boundary Fill

Circle Track

®

Boundary Track

Moznosti hranice trasy

PC28848 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108148895 -76-17SEP23-5/5
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Diagnostika

Diagnostické obrazovky pre GreenStar 3

POZNAMKA: Mozné diagnostické odpovede s
kratkym vysvetlenim.

GreanStar - Diagnostic Readings GreenSiy -Disgnosioleednge 0 0 0 0 0 0 00000000
Dt software changes, read the lalest Operalor Manual prior to opevation. To
RowSense - obiain & copy, See vour dealer or VSR v deere.com.
View -

System Mode AutoTrac RowSense
view |RowSense @ i
w

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes

Available Syalﬂ'nMndE AuitoTroc RowSense
®AuloTrac License SF2 Riow Sensors faslable  Yes
Row Offset O @m-ﬂmsemmonnmn-. Tes
@F‘ri mary Steering Source GPS ®Mn'l’ra:lw &F2
Sensor Coast Mode Time 0 ®Rnu|0ﬂ'=.l: o
Remaining = el fa) cra
(sec) ey Steering Source

Bensor Comst Mode Tinwe Rernaining: 0
(=ec)

® Left Sensor Woltage: 25

PC590586 —UN—17AUG23

«©
N
)
?E @ Right Sensor Voltage: 25
%:) ®c#'ﬂsm“ E
Ov
S @c-ﬂhminn Status  Calibrated
3
o
Diagnostické tdaje pre GreenStar 3 CommandCenter Diagnostické hodnoty pre displej GreenStar 3
A—Zobrazit’ E—Licencia na systém AutoTrac H—Zvysny ¢as snimaca v rezime K—Kalibrovat’ snimac¢
B—Rezim systému F— Odsadenie riadka volnobehu L—CAL
C—Snimace riadka dostupné G—Primarny zdroj riadenia I— Napaitie l'avého snimaca M—Stav kalibracie
D—Aktivacia RowSense J— Napétie pravého snimaca
dostupna
Snimace riadka dostupné: * A — Ziadny
e A-ano *B - GPS
* B —nie ® C — snimace riadku
Aktivacia navadzania v riadku dostupna: Zvysny Cas snimaca v reZime volnobehu:

¢ Casovac s odpocitavanim, ak sa strati signal GPS,

* A — ano (ak je dostupna aktivacia AutoTrac RowSense zobrazuje sa v sekundéch.

GS3)
* C — nie (ak nie je dostupna aktivacia AutoTrac Napatie lavého snimaca
RowSense GS3)

* Napatie snimaca v pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V.

Licencia na systém AutoTrac: o ] o
* A —ano (SF1) Napatie pravého snimaca
* B — 4no (SF2)
* C —nie

L Kalibrovat snimac
Odsadenie riadka:

¢ Aktualna hodnota odsadenia riadka, vzdialenost Stav kalibracie

odmerana v (in.) alebo (mm). « Kalibrované

Primarny zdroj riadenia: * Nekalibrované

* Napatie snimaca v pokoji by malo byt vysSie nez 2,5 V.

zb48j1t,1692098536255 -76-12SEP23-1/1
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Diagnostika

Diagnosticka obrazovka pre Gen4

Stav AutoTrac: Stav AutoTrac zobrazuje Kolacovy graf
stavu AutoTrac a Prepina¢ zapnutia/vypnutia systému
AutoTrac.

POZNAMKA: Hodnoty vykonu a podmienok sledovania
sa priebezne vypocitavaju, ked’ je systém AutoTrac
zapojeny (graf stavu 4/4) a sleduja sa na linii.
Hodnoty sa neaktualizuji, ked’ AutoTrac klesne na
hodnotu 3/4 alebo 2/4 stavového riadka a hodnoty
v 1/4 stavovom riadku sa zmenia na "---".

Vykon sledovania (A)

POZNAMKA: Kazda z nasledujtcich hodnét sa zobrazuje
ako 95. percentilna hodnota, ¢o znamena, zZe
95 % c¢asu, vykon bude rovnaky alebo vacsi
ako zobrazena hodnota.

95% Chyba vyboéenia z trasy — Vzdialenost stroja

od najblizSej trasy. Chyba sa zvySuje, az kym stroj
nedosiahne polovicu cesty medzi dvoma stopami, potom
sa chyba odpocitava, ked sa stroj priblizi k nasledujucej
stope. V dobrych podmienkach by mali byt tieto hodnoty
rovnaké alebo nizSie ako:

B_ AuteTrac Health o

AutaTrac STatlEE

w

Enabled

Last Exit Code

95% Off-Track Error
95% Heading Error

95% Yaw Rate

Whee| Slip

surface Roughness

WA

ACCuracy

'
®

Signal Srrengrth

MutaTrac Mada

Tracking Perfarmance @

Canditians

Rough Smoath

GPS Health
0%

AutaTrac System @

AT 1.0

MuaTrac Resume Switch

Diagnosticka obrazovka pre Gen4

A—Vykon sledovania
B—Podmienky

C—Stav GPS
D—Systém AutoTrac

PC590594 —UN—17AUG23

4,8 - 12,9 km/h (3 — 8 mph)

12,9 - 19,3 km/h (8 — 12 mph)

19,3 - 24,1 km/h (12 — 15 mph)

Chyba vybocenia z trasy (vSetky
typy tras)

4 cm (1.6 in)

8 cm (3.2in)

12 cm (4.7 in)

95 % Chyba kurzu - Vzajomny vztah medzi smerom
stroja a aktualnou trasou. V dobrych podmienkach by mali
byt tieto hodnoty rovnaké alebo nizSie ako:

4,8 - 12,9 km/h (3 — 8 mph)

12,9 — 19,3 km/h (8 — 12 mph)

19,3 - 24,1 km/h (12 — 15 mph)

Priama trasa 0,8°

10

1,2°

Zakrivena/kruhova trasa (Tato
hodnota zavisi od ostrosti krivky.
OstrejSie krivky maju vyssie
hodnoty.)

1,6°

95 % Miera vychylenia - pomer otocenia stroja, ktory
ovplyvriuje vykon sledovania. V dobrych podmienkach by
mali byt tieto hodnoty rovnaké alebo nizSie ako:

3,0°

3,6°

4,8 - 12,9 km/h (3 — 8 mph)

12,9 - 19,3 km/h (8 — 12 mph)

19,3 - 24,1 km/h (12 — 15 mph)

Priama trasa 1°

1,5°

1,8°

Zakrivena/kruhova trasa (Tato 2°
hodnota zavisi od ostrosti krivky.
OstrejSie krivky maju vyssie

hodnoty.)

4,5°

5,4°

Podmienky (B)

POZNAMKA: Hodnoty mimo optimalneho rozsahu
zobrazuje Zlty LED indikator stavu. Hodnoty
ktoré, su v optimalnom rozsahu, zobrazuje
zeleny LED indikétor stavu.

Nerovnost’ povrchu — Hodnoty povrchu, na ktorom
je stroj v prevadzke. Vypocitava sa pomocou vstupov
sklonu, kolisania a rychlosti z prijimaca Starfire. Indikator

drsnosti povrchu je ZIty, ked je mimo optimalneho rozsahu
a zeleny, ked je v optimalnom rozsahu.

Preklz kolesa - Percento preklzu kolesa sa meria
porovnanim udaja rychlosti kolesa zo stroja s rychlostou
podla GPS. Hodnota vacsia ako 6 % znamena, Ze preklz
kolesa m6ze mat negativny vplyv na vykon AutoTrac.

Stav GPS (C)

Pokracovanie na d'alSej strane
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Diagnostika

Presnost’ — Presnost polohy prijimaca, ktora sa zobrazuje Systém AutoTrac (D)

v percentach. Aby ste dosiahli uvadzanu presnost a

opakovatelnost, vyzaduje sa presnost’ na urovni 100 %.

Sila signalu - Kvalita korekéného signalu StarFire
prijatého prijimaom.

Rezim AutoTrac — Oznacuje typ riadiacej jednotky
AutoTrac nainstalovanej na stroji.

Riadiaca jednotka

Rezim AutoTrac

AT2 (7R S.N. 110101—, 8R S.N. 160001—, 8RT S.N. 923001—, 8 AT 2.0

RX S.N. 801001—)

AT1 (integrovana alebo z vyroby nainstalovana riadiaca jednotka AT 1.0
AutoTrac)

Ovlada¢ AutoTrac 300 ATC 300
AutoTrac ovlada¢ Raven ATC Raven

AutoTrac ovlada¢ Reichhardt

ATC Reichhardt

Ovlada¢ AutoTrac Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100

Spina¢ obnovenia AutoTrac - Indikuje ZAP, ked je
stlaceny Spinac obnovenia AutoTrac a VYP, ked je
Spina¢ obnovenia AutoTrac uvolneny.

zb48j1t,1692676792441 -76-23AUG23-2/2
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Cistenie snimaéov riadku ‘

Cistenie snimacov riadku

APOZOR: ZASTAVTE motor, zaistite stroj
parkovacou brzdou a vytiahnite klu¢.

Zdvihnite Zaci val a spustite bezpe€nostnu zarazku (A)
na ty€e hydraulického valca.

Snimace riadkov kontrolujte kazdy den a podla potreby ich
ocistite. Ak sa na snimacoch nahromadil material, méze '
zabranit ich pohybu a ovplyvnit tak vykon. Pre vycistenie

snimacov riadkov odstrarite zvySky zo snimacov a okolitej
oblasti. Skontrolujte, ¢i sa snimace pohybuju volne a bez
obmedzenia.

TS696 —UN—21SEP89

Raz za rok skontrolujte nadmerné opotrebovanie puzdier
a hriadefov snimacov. Ak je to potrebné, vymerite ich.

A—Bezpecénostna zarazka

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -76-11NOV08-1/1
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Dostupna servisna literatura spolo¢nosti John Deere

Technické informacie

Technické informacie mbzete zakupit od spolo¢nosti John i ""g
Deere. Publikacie su k dispozicii v tlacenej forme alebo | =3
=L T TR,
Objednavat mézete jednym z nasledujucich spdsobov: p ’;’:« e % | nilete e
* Obchod s technickymi informaciami John Deere: - T RE | Z
www.JohnDeere.com/TechinfoStore | &R e ’f
* Zavolajte na telefénne ¢islo 1 800 522 7448 1%5 z
* Kontaktujte svojho predajcu John Deere PR, z
Dostupné informacie obsahuju: 2
KATALOGY DIELOV obsahuji zoznam nahradnych dielov
dostupnych pre vas stroj so schematickymi ilustraciami,
ktoré vam pomézu urcit’ spravne diely. To je tiez uzitoéné
pri montazi a demontazi. DX,SERVLIT -76-07DEC16-1/4
NAVODY NA OBSLUHU poskytuju informacie
0 bezpecnosti, prevadzke, udrzbe a servise. I
=T
'.'.'.“_"'__d_,_...---"_ . '. -
i P! _ﬁiﬁ - -_""!!
-'h,‘ - i c|>
pa z
§ ; :

DX,SERVLIT -76-07DEC16-2/4

TECHNICKE PRIRUCKY popisujtice servisné informacie
pre vase zariadenie. Zahrnuté su Specifikacie, ilustrované
postupy montaze a demontaze, hydraulické schémy
prietoku oleja a schémy zapojenia kabelazi. Niektoré
produkty obsahuju samostatné priru¢ky na opravu a
diagnostiku. Niektoré sucasti, napriklad motory, su

k dispozicii v samostatnych technickych priruc¢kach.

TS224 —UN—17JAN89

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane DX,SERVLIT -76-07DEC16-3/4
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Dostupna servisna literatura spoloc¢nosti John Deere

VZDELAVACIE KURIKULUM sa sklada z piatich
zakladnych radov knih priblizujucich zakladné informacie
bez ohfadu na vyrobcu:

* Rad pofnohospodarskych ucebnic pokryva technologie
v polnohospodarstve a farmarcenie.

* Rad vedenia polnohospodarskeho podniku skima
problémy "realneho sveta" a ponuka praktické rieSenia
v oblasti marketingu, financovania, vyberu zariadeni
a dodrZiavanie predpisov.

® PriruCky Zaklady servisu vam ukazuju, ako opravit a
udrziavat terénne vybavenie.

* PriruCky Zakladov obsluhy stroja vysvetfuju kapacity
strojov a upravy, ako zlepSit vykon stroja a ako odstranit
zbyto€né polné ¢innosti.

* PriruCky Zaklady kompaktného vybavenia obsahuju
uvod do servisu a udrzby vybavenia do 40 hp na
vyvodovom hriadeli.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -76-07DEC16-4/4
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Servis John Deere — zaruka plynulosti vasej prace

John Deere je k vasim sluzbam
SPOKOJNOST ZAKAZNIKA je pre John Deere délezita.

Nasi predajcovia sa snazia pohotovo poskytnut nahradné
diely a sluzby:

—Spotrebné a ndhradné diely na podporu vasho vybavenia.

—Skolenych servisnych technikov a nutné nastroje na
diagnostiku a opravy k udrzbe vasho vybavenia.

PROCES RIESENIA PROBLEMU SO SPOKOJNOSTOU
ZAKAZNIKA

Vas predajca John Deere je zamerany na podporu vasho
zariadenia a vyrieSi akékolvek problémy, ktoré mézu
nastat’.

1. Pri kontaktovani vasho predajcu majte pripravené
nasledujuce informacie:

—Model stroja a identifikacné Cislo vyrobku
—Datum nakupu

—Charakter zavady

TS201 —UN—15APR13

2. Prejednajte problém s vedudcim udrzby predajcu.

3. Ak problém nevyriesite, vysvetlite ho vedicemu
obchodného oddelenia a vyZiadajte pomoc.

4. Ak mate trvaly problém ktory vaSe obchodné
zastupenie nie je schopné vyriesit, poziadajte vasho
predajcu, aby kvéli pomoci kontaktoval firmu John Deere.
Alebo kontaktujte Ag Customer Assistance Center at
1-866-99DEERE (866-993-3373), alebo nam poslite
e-mail na www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -76-02APR02-1/1
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Servis John Deere — zaruka plynulosti vasej prace
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