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Introducere

Cuvant inainte

VA MULTUMIM pentru achizitionarea unui produs John
Deere.

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a afla cum sa
utilizati si sa intretineti corect produsul. Nerespectarea
instructiunilor poate provoca leziuni corporale sau
defectarea echipamentelor. Acest manual si autocolantele
de sigurantd de pe produsul dvs. pot fi disponibile si Tn
alte limbi. (Vizitati https://techpubs.deere.com/ pentru a
comanda.)

ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte
componenta a produsului dvs. si trebuie sa ramana
impreuna cu acesta in cazul vanzarii.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat

in unitati metrice, cat si in unitati specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si organele
de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele de fixare cu
specificatii exprimate Tn sistem metric sau imperial pot
necesita o cheie fixa cu dimensiuni exprimate in sistem
metric sau imperial.

PARTEA STANGA S| CEA DREAPTA se determina
stand cu fata spre directia de Thaintare a masinii sau a
instrumentului la deplasarea Tnainte.

NOTATI NUMERELE DE IDENTIFICARE ALE_
PRODUSULUI (P.I.N.) in Manualul de utilizare. Inregistrati
exact toate numerele pentru a facilita urmarirea produsului

in caz de furt. De asemenea, distribuitorul are nevoie de
aceste numere cand comandati piese de schimb. Pastrati
o copie de siguranta a numerelor de identificare intr-un
loc sigur din afara masinii sau a produsului.

GARANTIA este oferita ca parte a programului de
asistenta John Deere pentru clientii care utilizeaza

si intretin echipamentul conform indicatiilor din acest
manual. Garantia este explicata in certificatul de garantie
sau instructiunile pe care trebuie sa le fi primit de la
reprezentantul local.

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
nlocui sau repara produsele proprii care se defecteaza in
perioada de garantie. In unele situatii, John Deere ofera,
de asemenea, Imbunatatiri pe teren, deseori fara costuri
pentru client, chiar dacé produsul nu mai este in garantie.
Daca echipamentul este utilizat abuziv sau modificat
pentru a-i mari performantele fata de specificatiile initiale
din fabricatie, garantia devine nulad si pot fi refuzate
imbunatatirile pe teren.

Daca nu sunteti primul proprietar al acestui produs, este
in interesul dvs. sa contactati reprezentantul John Deere
local pentru a-i comunica numarul de serie al acestei
unitati. Acest lucru va ajuta John Deere sa va informeze
referitor la editii noi sau Tmbunatatiri ale produselor.

Numar de serie:

zb48j1t,1692254533140 -58-17AUG23-1/1
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Marci comerciale

Marci comerciale

AMS™ Marca comerciala a Deere and Company
Android™ Marca comerciala a Google Inc.

Apple® Marca comerciala a Apple, Inc.
AutoTrac™ Marca comerciala a Deere and Company
Bluetooth® Marca comerciala a Bluetooth SIG
CommandCenter™ Marca comerciala a Deere and Company
GreenStar™ Marca comerciala a Deere and Company
iGrade™ Marca comerciala a Deere and Company
iTEC™ Marca comerciala a Deere and Company
JDLink™ Marca comerciala a Deere and Company

John Deere Remote Display Access™

Marca comerciala a Deere and Company

Microsoft® Marca comerciala a Microsoft Corporation in Statele Unite gi in alte tari
RowSense™ Marca comerciala a Deere and Company
Service ADVISOR™ Marca comerciala a Deere and Company
StarFire™ Marca comerciala a Deere and Company

StellarSupport™

Marca comerciala a Deere and Company

Surface Water Pro

Marca comerciala a Deere and Company

Windows®

Marca comerciala a Microsoft Corporation in Statele Unite si in alte tari
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Siguranta

Recunoasterea informatiilor de siguranta

Acesta este un simbol de alerta privind siguranta. Atunci
cand vedeti acest simbol pe magina dvs. sau in acest
manual, aveti grija la posibilele leziuni corporale.

Urmati masurile de precautie recomandate si practicile de

utilizare in siguranta. z
i
7
2

DX,ALERT -58-030CT22-1/1

intelegerea sensului cuvintelor de

semnalizare

PERICOL; Cuvantul de semnalizare PERICOL indica o A PERICOL

situatie periculoasa care, daca nu este evitata, va provoca

deces sau rani grave.

AVERTIZARE; Cuvantul de semnalizare AVERTIZARE A AVERTISMENT 2

indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, 8

poate provoca deces sau rani grave. A ATENT'E g

ATENTIE; Cuvéantul de semnalizare ATENTIE indica o ’ :I’

situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate -
2

provoca leziuni minore sau moderate. ATENTIE se mai
poate folosi pentru a se atrage atentia asupra unor practici
nesigure asociate cu evenimente care pot duce la leziuni
corporale.

Un cuvant de semnalizare — PERICOL, AVERTIZARE
sau ATENTIE — este asociat unui simbol de alerta
privind siguranta. PERICOL indica cele mai grave

pericole. Semnele de sigurantd PERICOL sau
AVERTIZARE se afld langa mentionarea pericolelor
specifice. Precautiile generale sunt listate la semnele
de sigurantd ATENTIONARE. ATENTIE atrage atentia
asupra mesajelor de siguranta din acest manual.

DX,SIGNAL -58-060CT16-1/1

Respectati instructiunile de siguranta

Citii cu atenie toate mesajele privind sigurana din acest
manual i de pe semnele privind sigurana de pe tractorul
dumneavoastra. Meninei semnele privind sigurana in
stare buna. Inlocuii semnele privind sigurana care lipsesc
sau sunt deteriorate. Asigurati-va ca piesele de schimb
si componentele de echipament noi includ semnele de
siguranta curente. Semnele de schimb privind sigurana
sunt disponibile la distribuitorul dumneavoastra John
Deere.

Pot exista informaii suplimentare privind sigurana incluse
pe piese i componente provenite de la furnizori, care nu
sunt reproduse in acest manual de utilizare.

Aflai cum sa utilizai tractorul i cum sa folosii corect
comenzile. Nu lasati pe nimeni sa utilizeze magina fara
instruire prealabila.

Meninei tractorul in stare de funcionare adecvata.
Modificarile neautorizate asupra masinii pot dauna

TS201 —UN—15APR13

functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de viata
a masinii.

Daca nu inelegei oricare parte din acest manual i avei
nevoie de asistena, contactai distribuitorul John Deere.

DX,READ -58-01AUG22-1/1
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Siguranta

Efectuarea intretinerii in Conditii de Siguranta

Intelegeti procedurile de service inainte de a incepe lucrul.
Pastrati zona curata si uscata.

Nu lubrifiati, nu intretineti sau nu reglati niciodatd magina
in timp ce aceasta este in migcare. Pastrati mainile,
picioarele si imbracamintea dvs. la distanta de piesele
parcurse de curent electric. Decuplati sursa de putere gi
actionati comenzile pentru eliberarea presiunii. Coboréti
echipamentul la nivelul solului. Opriti motorul. Scoateti
cheia. Lasati magina s& se raceasca.

Rezemati sigur orice elemente ale maginii care trebuie
ridicate pentru activitatea de intretinere.

Pastrati toate piesele in conditii bune si instalate
corespunzator. Reparati defectiunile imediat. Inlocuiti
piesele rupte sau uzate. Eliminati orice acumulare de
unsoare, ulei sau depuneri.

La echipamentele autopropulsate, deconectati cablul de
legare la masa (-) al bateriei inainte de a efectua reglari la
sistemul electric sau sudari pe masina.

La echipamentele remorcate, deconectati dispozitivele
de racordare electrica de pe tractor inainte de a efectua
lucrari de service la componentele sistemului electric sau
de a suda pe masina.

Caderea in timpul curatarii sau lucrului la naltime poate
provoca leziuni grave. Folositi o scara sau o platforma
pentru a ajunge mai usor in fiecare loc. Utilizati reazeme
pentru picioare si maini, rezistente si sigure.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -58-28FEB17-1/1

Manipularea componentelor electronice si a
suporturilor acestora in siguranta

Caderea in timpul instalarii sau demontarii componentelor
electronice montate pe echipament poate cauza vatamari
grave. Folositi o scara sau o platforma pentru a ajunge
usor la fiecare loc de montare. Folositi puncte de sprijin
solide pentru maini si pentru picioare. Nu instalati sau
demontati componentele Tn conditii de umezeala sau
inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un turn
sau alta structurd Tnalta, apelati la un alpinist autorizat.

Daci instalati sau servisati un catarg al unui receptor
de pozitionare globala utilizat pe un utilaj, folositi tehnici
de ridicare potrivite si purtati echipament de protectie
corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile

TS249 —UN—23AUG88

de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o

platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER -58-24AUG10-1/1
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Siguranta

Utilizarea sistemelor de ghidare in conditii
de siguranta

Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Opriti

intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare inainte de a
intra pe un drum public. Nu incercati sa porniti (cuplati) un
sistem de ghidare in timpul transportului pe un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita
efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient,
a operatiunilor de teren. Operatorul este intotdeauna
responsabil pentru traiectoria masinii. Sistemele de
ghidare nu detecteaza sau impiedica automat coliziunile
cu obstacolele sau cu alte masgini.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatie care
automatizeaza sistemul de directie al masinii. Aceasta
include, fara a se limita la, AutoTrac, iTEC, Intoarcere
automata Auto Trac, Ghidare Auto Trac pentru
echipament (pasiva), AutoTrac Universal, AutoTrac
Controller, AutoTrac si Sincronizare masina John Deere.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si
a celor din jur:

* Niciodata nu incercati s& urcati sau sa coborati din
masina in miscare.

* Verificati dacd magina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect.

- Daca utilizati iTEC, Automatizarea intoarcerilor
AutoTrac sau Ghidare instrument AutoTrac (pasiva),
verificati daca au fost definite perimetre precise.

- Daca utilizati Sincronizare magina John Deere,
verificati daca punctul initial al vehiculului subordonat
este calibrat cu un spatiu suficient intre masini.

* Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

* Ori de cate ori este necesar, preluati controlul volanului
pentru a evita pericolele din teren, persoanele din jur,
echipamentele sau alte obstacole din zona.

¢ Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea redusa
va poate afecta capacitatea de a conduce utilajul sau
de a identifica persoanele sau obstacolele aflate pe
traseul acestuia.

* Cand selectati viteza utilajului, luati in considerare
conditiile de pe camp, vizibilitatea si configuratia
utilajului.

bvvmsit, 1690521594604 -58-28JUL23-1/1

Utilizati centura de siguranta corect

Evitati vatamarile grave sau decesul prin strivire la
rasturnare.

Aceasta masina este echipata cu o structura de protectie
la rasturnare (ROPS). UTILIZATI centura de siguranta
cand operati cu ROPS.

* Tineti inchizatorul si trageti centura de siguranta peste
corp.

¢ Introduceti inchizatorul in catarama. Asteptati sa auziti
un clic.

* Trageti de Tnchizatorul centurii pentru a va asigura ca
centura este prinsa bine.

* Asezati comod centura peste solduri.

Tnlocuiti complet centura de siguranta daca elementele
de fixare, cataramele, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verificati centura de siguranta si componentele de montare
cel putin odata pe an. Cautati semne de deteriorare a

TS1729 —UN—24MAY13

componentelor sau a centurii, precum taieturi, desirari,
uzura extrema sau neobisnuitd, decolorare sau abraziune.
Inlocuiti doar cu piese de schimb care sunt aprobate
pentru magina dumneavoastra. Contactati reprezentantul
John Deere.

DX,ROPS1 -58-22AUG13-1/1
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Siguranta

Stati deoparte de echipamentul de recoltare

Bara de taiere, melcul, rabatorul si rolele de alimentare
nu pot fi acoperite complet datorita functiei lor. Stati
deoparte de aceste elemente in migcare in timpul
lucrului. Decuplati intotdeauna ambreiajul principal, opriti
motorul gi scoateti cheia din contact Thainte de a servisa
sau desfunda masina.

/

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -58-21DEC90-1/1
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Informatii privind reglementarile si conformitatea

Declaratie de conformitate CE

Persoana indicata mai jos declara ca

Produsul: AutoTrac™ RowSense™

indeplineste toate prevederile relevante si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA

Directiva

Numar

Metoda de certificare

Directiva privind compatibilitatea
electromagnetica

2004/108/CE

Certificare proprie, conform Anexei Il a Directivei

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierul tehnic de constructie:

Locul declaratiei: Kaiserslautern, Germania

Data declaratiei: 29 iulie 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germania D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Nume:

Aaron Senneff

Functie: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group

Unitatea de fabricatie: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48]1t,1695303948124 -58-21SEP23-1/1
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Butonul Reluare

Configurarea butonului Reluare

Atunci cand un utilaj echipat cu AutoTrac este conectat la
un heder de porumb echipat cu RowSense, butoanele de
activare 2 gi 3 de pe maneta multifunctionald de control
vor fi activate automat pentru a fi utilizate ca butoane de
coborére a hederului si de reluare a AutoTrac pentru acest
sistem. Pe utilajele fabricate incepand cu anul 2012,
butonul Auto poate fi utilizat pentru cuplarea AutoTrac, iar
senzorii de rand se vor cupla atunci cand cultura intra in
contact cu palpatoarele. (Consultati Configurarea intrarii
pe rand in sectiunea Validarea sistemului pentru mai
multe detalii.)

i)
3
2
2
1
z
1
©
@
N
©
0
(&)
o
Butonul Reluare pe utilaj (mai vechi)
e
N
-
2
-
0
7
=z
1
D
32l
&
©
0
O
o
Butonul Reluare pe utilaj (mai nou)
bvvmsit, 1690524195381 -58-050CT23-1/1
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AutoTrac RowSense

Prezentare generala

AutoTrac RowSense cuprinde urmatoarele componente

¢ AutoTrac integrat, instalat si activat pe utilaj, cu software

AutoTrac RowSense cu upgrade efectuat, programat in

unitatea sistemului de directie (SSU), activare AutoTrac

SF1 sau SF2.

- Pentru combinele din seriile 50 si 60, trebuie
instalata actualizarea software-ului controlerului de
punte/punctului de acces.

- Pentru combinele din seriile S, W si T produse in
2008 si combinele din seria C produse in 2009, este
necesara instalarea unei magistrale LYNX pentru
compatibilitatea cu AutoTrac RowSense.

¢ AutoTrac integrat, instalat si activat pe utilaj, cu software

AutoTrac RowSense cu upgrade efectuat, programat in

unitatea sistemului de directie (SSU), activare AutoTrac

SF1 sau SF2.

¢ Utilajele din anul 2012 si mai noi necesita afisajul

GreenStar 3 2630 sau GreenStar 3 CommandCenter

sau un afisaj mai nou.

e Utilajele din anul 2011 si mai vechi necesita afisajul

GreenStar 2 2600 sau GreenStar 3 2630.

* Activarea AutoTrac RowSense.

® GS2 AutoTrac RowSense SF1 cu o activare GS2
AutoTrac SF1 veche.

® GS2 AutoTrac RowSense SF2 cu o activare GS2
AutoTrac SF2 veche sau o activare GS2 AutoTrac.

* Activarea AutoTrac RowSense pentru afisajul Gen 4.

* Receptor StarFire cu semnal de corectie SF1, SF2,
SF3 sau RTK.

* O pereche de senzori de randuri montati pe hederul
de porumb aprobat.

AutoTrac RowSense functioneaza cu toate modelele de
urmarire existente. AutoTrac functioneaza in urmatoarele
moduri: Curbe adaptive, Curbe AB, Urma circulara

si Urma dreapta. AutoTrac RowSense reprezinta o
imbunatatire a sistemului AutoTrac integrat pe un

afisaj de agricultura de precizie compatibil la recoltarea
porumbului. Senzorii de rand montati pe un heder de
porumb omologat detecteaza tulpinile de porumb pentru
a sti unde se afla randul. Aplicatia Ghidare AutoTrac
utilizeaza semnalul senzorului de rand combinat cu
semnalele AutoTrac existente pentru a mentine utilajul pe
traiectoria de ghidare. Cand nu exista niciun semnal de
la senzorii de rand (de ex. cand conduceti printr-un canal
de apa) se aplica ghidarea normala prin GPS. Majoritatea
celorlalte caracteristici ale AutoTrac raman neschimbate.
Senzorul de rand este un alt element ajutator pentru
virarea utilajului. Toate modurile de urmarire sunt setate
in acelasi fel ca AutoTrac pe baza de GPS.

zb48]1t,1688365471549 -58-28SEP23-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

Configurarea AutoTrac RowSense folosind

afisajul GreenStar

Prin utilizarea afisajului Greenstar 3

NOTA: Inainte de a utiliza acest produs, urmatoarele
actiuni trebuie efectuate in plus fata de

configurarea AutoTrac:

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-1/13

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)
2b48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-2/13

3. Selectati Ghidare.

PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare
zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-3/13

4. Selectati Setari de ghidare.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Setari de ghidare
zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-4/13

5. Selectati Modificare setéri RowSense.

PC582162 —UN—01AUG23

RowSense

Settings Change

Modificare setdri RowSense
Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-5/13
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

6. Selectati Stare sistem (A) pentru a activa senzorii
sistemului de ghidare pe randuri.

7. Asigurati-va ca valoarea decalajului senzorilor (B) este

corecta (0 este valoarea implicita).
Selectati Intrare pe rand (C) pentru modul dorit.

Selectati Acceptare (D) pentru a parasi Setarile
RowSense.

A—Stare sistem C—Intrare pe rand
B—Decalaj senzori D—Acceptare

RowSense Settings

System
Status

Emsor Offset

Row
Entry

<

Enabled

0 | Manual

PC582140 —UN—28JUL23

Pagina Setari RowSense

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-6/13

10. Pictograma AutoTrac RowSense va fi vizibila pe pagina

Rulare a interfetei cu utilizatorul Ghidare AutoTrac.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-7/13

Afisajul GreenStar 3 CommandCenter

NOTA: Inainte de a utiliza acest produs, urmétoarele
actiuni trebuie efectuate in plus faté de
configurarea AutoTrac:

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-8/13

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar

GreenStar (GS3)

Continuare pe pagina urmatoare

zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-9/13
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepénd cu anul 2012

3. Selectati Setari PC582163 —UN—01AUG23
[ ]

L

Settings
Setari

zb48j1t,1690443942471 -58-17SEP23-10/13

4. Selectati Setari RowSense. PCS82164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

Setéri RowSense

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-11/13

5. Selectati Stare sistem (A) pentru a activa senzorii

sistemului de ghidare pe randuri. RowSense Settings

6. Asigurati-va ca valoarea decalajului senzorilor (B) este
corecta (0 este valoarea implicita). e c AT

7. Selectati Intrare pe rand (C) pentru modul dorit. SNW — I 0 |+|
Selectati Acceptare (D) pentru a parasi Setarile

RowSense. l
E?:i C Manual

A—Stare sistem C—Intrare pe rand
B—Decalaj senzori D—Acceptare

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-12/13

PC582140 —UN—28JUL23

Pagina Setdri RowSense

9. Pictograma AutoTrac RowSense va fi vizibila pe pagina ~ PC%82150 —UN—01AUG23

Rulare a interfetei cu utilizatorul Ghidare AutoTrac.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -58-17SEP23-13/13
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

PC28961 —UN—24APR23

Configurati AutoTrac RowSense folosind
afigajul din generatia a 4-a

NOTA: Inainte de a utiliza acest produs, urmétoarele
actiuni trebuie efectuate in plus fata de

configurarea AutoTrac: Meniu
1. Selectati Meniu.
bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-1/7
2. Selectati Aplicatii. PC582132 —UN—27JUL23
Applications
Aplicatii

bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-2/7

3. Selectati Ghidare AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22

®

Ghidare AutoTrac

bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-3/7

4. Selectati Informatii. PC562133 —UN—27JUL23

®

Informatii

bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-4/7

5. Selectati ON/OFF (A) pentru a activa senzorii Rowsense
sistemului de ghidare pe randuri.
B \ (A)
6. Selectati modul de intrare pe rand dorit, fie Directie | Status & Settings ‘ ON OFF |
GPS (C), fie Directie manuala (D). / ]
2
. . oo N
7. Selectgt,l S_tare Si setgrl (B) pentru a accesa setarea Row Entry Mode q
decalajului senzorului. E4
|
Jr"—:|l‘\ P ©
A—Pornire/oprire C—Directie GPS @‘\(.:f) et @@ NEAl SLEEE é
B—Stare si setari D—Directie manuala 3
o
Pagina de informatii RowSense
Continuare pe pagina urmatoare bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-5/7

011224
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepénd cu anul 2012 ‘

8. Asigurati-va ca valoarea decalajului senzorilor (B) este
corecta (0 este valoarea implicita).

9. Selectati ON/OFF (A) pentru a activa senzorii
sistemului de ghidare pe randuri.

10. Selectati X in coltul din dreapta sus pentru a iesi din
Stare si setari RowSense.

A—Pornire/oprire B—Decalaj senzori

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @
SensorOffset [

O

%, stand By on Pl
S LT TR T |
) e PR @ A guldance rack must be selected
- 0 . -
[ 4 ] [ > ] @ oS signal adequate g
Reset 2
) @ Rowsense sensor voltages 0% Rll
| =0 z
\_J @ Rowsense sensors unable to detect crop :l'
Sensor Voltages 3
Left 25v [ o | @ Resume AutaTrac §
Right s | W i §

Pagina Stare si setdri RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-6/7

11. Pictograma AutoTrac RowSense (A) va fi vizibila pe
pagina aplicatiei Ghidare AutoTrac.

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guldance @ @

Track 1

¢ -5
| SetTrack

30.0001t
Track Spating
Rowsense

=]

>

PC582137 —UN—28JUL23

Pagina Ghidare AutoTrac cu functia RowSense activata

bvvmsit, 1690446889571 -58-17SEP23-7/7
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

Configurarea decalajului de ghidare pe
randuri

Puteti adauga un decalaj la setarile de ghidare pe randuri
pentru a schimba alinierea tulpinilor care intra in hederul
de porumb.

Exemple de cazuri in care este necesara modificarea
alinierii:

* Randul estimat plantat se afla in centrul hederului
de porumb, iar randurile au fost culcate la pamant
de heder. Puteti aplica un decalaj pentru a distribui
diferenta pe o distantd mai mare, astfel incéat toate
randurile sa fie inclinate, insa nu la fel de mult ca atunci
cand nu exista un decalaj.

* Despicatoarele de lan cu senzori de rdnduri conectati nu
sunt aliniate cu randul. Pana la efectuarea reparatiilor
necesare pentru alinierea senzorilor, puteti aplica un
decalaj pentru a compensa problema de aliniere.

Introducerea unor decalaje mai mici de 0 va face ca

utilajul sa traga usor la stanga, iar introducerea unor valori
mai mari de 0 va face ca utilajul sa traga usor la dreapta.
Valoarea implicita este 0, iar intervalul este de la -50 la 50.

1. Pentru a naviga la Setari RowSense:

Pentru afigajul GreenStar 3: Selectati Meniu,
GreenStar (GS3), Ghidare, Setari ghidare, apoi

selectati Modificare setari RowSense. Pentru mai
multe informatii, consultati Configurarea AutoTrac
RowSense folosind afisajul GreenStar, in aceasta
sectiune.

Pentru afisajul GreenStar 3 CommandCenter:
Selectati Meniu, GreenStar (GS3), Setari, apoi
selectati Setéri RowSense. Pentru mai multe
informatii, consultati Configurarea AutoTrac RowSense
folosind afigajul GreenStar, in aceastéa sectiune.

Pentru afisajul Gen 4: Selectati Meniu, Aplicatii,
Ghidare AutoTrac, Informatii, apoi selectati Stare gi
setari sub RowSense. Pentru mai multe informatii,
consultati Configurarea AutoTrac RowSense utilizand
afisajul Gen 4 Tn aceasta sectiune.

Introduceti valoarea decalajului senzorilor intre -50- si
50. Valoarea implicita este 0.

Pentru afigajul GreenStar 3: Selectati Acceptare
pentru a parasi setarile RowSense.

Pentru afigsajul GreenStar 3 CommandCenter:
Selectati Acceptare pentru a parasi setarile RowSense.

Pentru afisajul Gen 4: Selectati X pentru a iesi din
Stare si setari RowSense.

bvvmsit, 1690530224859 -58-14SEP23-1/1

Configurarea intrarii pe rand
Prin utilizarea afisajului Greenstar
1. Pentru a naviga la Setari RowSense.

Pentru afigajul GreenStar 3: Selectati Meniu,
GreenStar (GS3), Ghidare, Setari ghidare, apoi
selectati Modificare setéri RowSense. Pentru mai
multe informatii, consultati Configurarea AutoTrac
RowSense folosind afisajul GreenStar, in aceasta
sectiune.

Pentru afigsajul GreenStar 3 CommandCenter:
Selectati Meniu, GreenStar (GS3), Setari, apoi
selectati Setari RowSense. Pentru mai multe
informatii, consultati Configurarea AutoTrac RowSense
folosind afigajul GreenStar, in aceasta sectiune.

2. Selectati Intrare pe rand (C) pentru modul dorit.

3. Selectati Acceptare (D) pentru a parasi Setarile
RowSense.

Continuare pe pagina urméatoare

RowSense Settings

System ~y

Stalus b Enabled

Smsor Offset

E‘::; C I Manual

C—Intrare pe rand
D—Acceptare

PC582140 —UN—28JUL23

Pagina Setadri RowSense

A—Stare sistem
B—Decalaj senzori

bvvmsit, 1690534615778 -58-17SEP23-1/2
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepénd cu anul 2012 ‘

Utilizarea afigajului din Generatia a 4-a
1. Pentru a naviga la Setari RowSense.

Selectati Meniu, Aplicatii, Ghidare AutoTrac, apoi
selectati Informatii.

2. Selectati ON/OFF (A) pentru a activa senzorii
sistemului de ghidare pe randuri.

3. Selectati modul de intrare pe rand dorit, fie Directie
GPS (C), fie Directie manuala (D).

4. Selectati X pentru a parasi setarile RowSense.
Manual:

1. Conduceti magina pe rand.

2. Apasati pe Reluare o data pentru a cobori hederul.

3. Apasati pe Reluare inca o data pentru a activa
ghidarea si senzorii de rand.

GPS:

1. Conduceti masina pe rand.
2. Apasati pe Reluare o data pentru a cobori hederul si a
activa sistemul de ghidare.

RowSense
® __®
| Status & Settings ‘ ON

Row Entry Mode

@l@ Manual Steer

OFF |

@ \:;) GPS Steer

PC582136 —UN—27JUL23

Pagina de informatii RowSense

A—Pornire/oprire
B—Stare si setari

C—Directie GPS
D—Directie manuala

3. Apasati pe Reluare inca o data pentru a activa senzorii
de rand.

NOTA: AutoTrac se cupleazé atunci cand se apasa pe
Reluare. Senzorii de rénduri se activeaza cand
cultura intrd in contact cu palpatoarele.

bvvmsit, 1690534615778 -58-17SEP23-2/2

Procedura de calibrare a senzorului de
randuri utilizand afigsajul GreenStar

Aceasta procedura este efectuata cand sistemul este
instalat sau dupa ce sistemul este reparat. Senzorii de
randuri trebuie instalati si lipiti de opritoarele de repaus.

Asigurati-va ca senzorii de rénduri sunt instalati gi
mentinuti de catre arcuri in pozitia de repaus. Ridicati
hederul pentru a va asigura ca senzorii de randuri nu ating
pamantul. Masina nu trebuie sa se deplaseze.

1. Pentru a naviga la pagina Valorile masurate la
diagnosticare GreenStar. Selectati Meniu, GreenStar
(GS3), apoi selectati Diagnosticare.

2. Selectati RowSense din meniul derulant Vizualizare
(A)-

3. Activati senzorul RowSense inainte de inceperea
calibrarii. Pentru mai multe informatii, consultati
Configurarea AutoTrac RowSense folosind afisajul
GreenStar, 1n aceasta sectiune.

4. Asigurati-va ca senzorii RowSense sunt calibrati la
tensiunile de repaus.

NOTA: Tensiunea de repaus a senzorului din dreapta
trebuie sa fie mai mare de 2,5 V. Tensiunea
de repaus a senzorului din stdnga trebuie
sa fie mai mica de 2,5 V.

5. Selectati CAL (D) pentru a stoca tensiunile senzorului
in stare de repaus in memoria unitatii sistemului de
directie (SSU).

GreenStar . Diagnostic Readings
Due to software changes, read the laiest Operator Manual prior to operation. To
obian 3 copy, Seeyour dealer or vish wiaw deere.com

OF

AutoTrac Rowdense

RowSense

System Mode
Row Sensors Avallable:  Yes
RowSence Adthation Avalable: Yoo
FutoTrac Liconce:  SF2
Rowe Offsef: 0
{iriy

Prifary Steering Source  GPS

Sensor Coast Mode Tinwe Remaning: 0

25

9 Left Sensor Vollage: .
3

© Righl Sensor Vollage: 25 2
o

|

Calibrale Sen=or %

|

i =

® Catibration Status:  Calibrated 8
8

o

Calibrare senzor de rand

D—CAL
E—Starea calibrarii

A—Vizualizare
B—Tensiune senzor stanga
C—Tensiune senzor dreapta

6. Dupa o calibrare reusita, iesiti din Valorile masurate la
diagnosticare GreenStar.

bvvmsit, 1690544832169 -58-17SEP23-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012 ‘

Procedura de calibrare a senzorului de rand
folosind afigajul generatiei 4

Aceasta procedura este efectuata cand sistemul este
instalat sau dupa ce sistemul este reparat. Senzorii de
randuri trebuie instalati si lipiti de opritoarele de repaus.

Asigurati-va ca senzorii de randuri sunt instalati si
mentinuti de catre arcuri in pozitia de repaus. Ridicati
hederul pentru a va asigura ca senzorii de randuri nu ating
pamantul. Masina nu trebuie sa se deplaseze.

1. Pentru a naviga la Setari RowSense.

Selectati Meniu, Aplicatii, Ghidare AutoTrac, Informatii,
apoi selectati Stare si setari sub RowSense.

2. Activati senzorul RowSense inainte de inceperea
calibrarii. Consultati Configurarea AutoTrac RowSense
utilizand afigajul generatiei 4, in aceasta sectiune.

3. Asigurati-va ca senzorii RowSense sunt calibrati la
tensiunile de repaus.

NOTA: Tensiunea de repaus a senzorului din dreapta
trebuie sé fie mai mare de 2,5 V. Tensiunea
de repaus a senzorului din stanga trebuie
sa fie mai mica de 2,5 V.

—

-I'U'l Rowsense Status & Settings @

SensorOffset g
| an stand By

(-
@ A guldance track must be selected

s '
0 |
m' b ~ @ P gl adequate

Reset

7

Ld

@ RonSense sensor \'D'tBSI!S L1.4

-0 |
. J @l RowSense sendors unable to detect crop

Sensor Voltages

L5 CAL

@ Resume AutaTrac
| W

Left
Right

PC582142 —UN—28JUL23

Pagina Stare si setdri RowSense

A—Pornire/oprire B—CAL

4. Selectati CAL (B) pentru a stoca tensiunile de repaus
ale senzorilor in memoria unitatii sistemului de directie
(SSU).

bvvmsit, 1690544848389 -58-19SEP23-1/2

5. Cititi detaliile procesului de calibrare si selectati
Incepeti calibrarea.

6. Cititi cu atentie conditiile prealabile de calibrare i
selectati Urmatorul.

7. Dupa calibrarea cu succes, selectati OK si selectati X
pentru a parasi Stare si setari RowSense.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Incepere calibrare

bvvmsit, 1690544848389 -58-19SEP23-2/2
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse pana in anul 2011 inclusiv

Configurarea AutoTrac RowSense

PC582144 —UN—31JUL23

. | |
NOTA: Inainte de a utiliza acest produs, urmatoarele f o | |
actiuni trebuie efectuate in plus fatd de L
configurarea AutoTrac: =
Meniu
1' SeleCtati Meniu' bvvmsit, 1690794031707 -58-17SEP23-1/5
2. Selectati Monitor original GreenStar. PC582145 —UN—314UL23
Original
GreenStar
E! ; Monitor

Monitorul original GreenStar

bvvmsit,1690794031707 -58-17SEP23-2/5

3. Selectati CONFIGURARE.

PC582146 —UN—31JUL23

SETUP “

Configurare

bvvmsit, 1690794031707 -58-17SEP23-3/5

4. Selectati AutoTrac (B).

A—NMonitorizarea recoltei
B—AutoTrac

C—Aspect pagina de RULARE

Harvest Monitor

AutoTrac

RUN Page Layout

—
— -
«
|
B 3
2
2
T
4
7
~
hs
C 5
@©
O
— 3
o

Pagina Setup (Configurare)

Continuare pe pagina urmatoare

bvvmsit, 1690794031707 -58-17SEP23-4/5
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse péné in anul 2011 inclusiv ‘

5. Selectati DA pentru optiunea Sistem de ghidare pe
randuri instalata (C) si optiunea Sistem de ghidare pe
randuri validata.

Daca este cazul, calibrati senzorii sistemului de
ghidare pe randuri.

Asigurati-va ca valoarea decalajului senzorilor (E) este
corecta (100 este valoarea implicita).

A—Sensibilitate directie E—Decalaj sistem de ghidare
(50—200) pe randuri (50—150)
B—Calibrarea AutoTrac F—Neutilizat
C—Optiunea Sistem de ghidare G—Configurare
pe randuri instalata
D—Calibrarea senzorilor
sistemului de ghidare pe
randuri

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance
Calibration

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

SETUP

INFO

Configurare pag

Setup

EEEDEBEB

PC582148 —UN—31JUL23

4

bvvmsit, 1690794031707 -58-17SEP23-5/5

ind AutoTrac

Configurarea decalajului de ghidare pe
randuri

Puteti adduga un decalaj la setérile de ghidare pe randuri
pentru a schimba alinierea tulpinilor care intra in hederul
de porumb.

Exemple de cazuri in care este necesara modificarea
alinierii:

* Randul estimat plantat se afla in centrul hederului
de porumb, iar randurile au fost culcate la pamant
de heder. Puteti aplica un decalaj pentru a distribui
diferenta pe o distantd mai mare, astfel incat toate
randurile sa fie inclinate, insa nu la fel de mult ca atunci
cand nu exista un decala;.

¢ Despicatoarele de lan cu senzori de randuri conectati nu
sunt aliniate cu rAndul. Pana la efectuarea reparatiilor
necesare pentru alinierea fizica a senzorilor, puteti aplica
un decalaj pentru a compensa problema de aliniere.

Introducerea unor valori de decalaje mai mici de 100 va
face ca utilajul sa traga usor la stanga, iar introducerea
unor valori mai mari de 100 va face ca utilajul sa traga
usor la dreapta. Valoarea implicita este 100, iar intervalul
este de la 50 la 150.

1. Pentru a naviga la configurarea AutoTrac.

Selectati Meniu, Monitor GreenStar original,
CONFIGURARE, apoi selectati AutoTrac.

Decalaj sistem de ghidare pe randuri (50—150) (E).

Introduceti valoarea decalajului sistemului de ghidare
pe randuri, este intre 50—150. Valoarea implicita este
100.

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance
Calibration

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

100

SETUP

INFO

IEEEEEEEEY | FEp HEEEE

A—Sensibilitate directie
(50—200)

B—Calibrarea AutoTrac

C—Optiunea Sistem de ghidare
pe randuri instalata

D—Calibrarea senzorilor
sistemului de ghidare pe
randuri

Setup

Configurare pagind AutoTrac

EEEBDEBEB

PC582148 —UN—31JUL23

4

E—Decalaj sistem de ghidare
pe randuri (50—150)

F—Neutilizat

G—Configurare

bvvmsit, 1690794031816 -58-17SEP23-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse péné in anul 2011 inclusiv

Procedura de calibrare a senzorilor de
randuri

Aceasta procedura este efectuata cand sistemul este
instalat sau dupa ce sistemul este reparat. Senzorii de
randuri trebuie instalati si lipiti de opritoarele de repaus.

1. Pentru a naviga la configurarea AutoTrac.

Selectati Meniu, Monitor GreenStar original,
CONFIGURARE, apoi selectati AutoTrac.

2. Asigurati-va ca senzorii de randuri sunt instalati gi
mentinuti de catre arcuri in pozitia de repaus. Ridicati
hederul pentru a va asigura ca senzorii de randuri nu
ating pamantul. Masina nu trebuie sa se deplaseze.

3. Selectati Calibrarea senzorilor sistemului de ghidare

pe randuri (D).

A—Sensibilitate directie
(50—200)

B—Calibrarea AutoTrac

C—Optiunea Sistem de ghidare
pe randuri instalata

D—Calibrarea senzorilor
sistemului de ghidare pe
randuri

E—Decalaj sistem de ghidare
pe randuri (50—150)

F—Neutilizat

G—Configurare

2
=)=

AutoTrac

Steer Sensitivity

(50 - 200) 100

AutoTrac
Calibration

v

Row Guidance

Option Installed 1es

P

(9]
-~
A

BEE

SETUP

INFO

Row Guidance Sensor
Calibration

v

Row Guidance

Offset (50 - 150) L

Setup

Configurare pagind AutoTrac

4

EEEE06a

PC582148 —UN—31JUL23

bvvmsit, 1690794031747 -58-19SEP23-1/2

Calibrati tensiunile de repaus ale senzorilor.

Selectati Calibrarea senzorilor sistemului de ghidare
pe randuri (E) pentru a stoca tensiunile senzorului
in stare de repaus in memoria unitatii sistemului de
directie (SSU).

NOTA: Tensiunea de repaus a senzorului din dreapta
trebuie sa fie mai mare de 2,5 V. Tensiunea
de repaus a senzorului din stdnga trebuie
sa fie mai mica de 2,5 V.

6. Dupa calibrarea cu succes, iesiti din modul de
calibrare a senzorilor de rand.

jaeE

A—Neutilizat E—Calibrarea senzorilor
B—Neutilizat sistemului de ghidare pe
C—Calibrare senzor stanga (V) randuri

1,17 F—Neutilizat
D—Calibrare senzor dreapta G—AutoTrac

(V) 3,83

[=]()]
=))[]

(-]
[=](=]

()
-
A

SETUP

Calibration

Left Sensor Cal (V) 1.17
Right Sensor Cal (V) 3.83

Calibrate
Row Guidance Sensor

%

AutoTrac

Calibrare senzor de rand

D

EEEEEEBE

PC582149 —UN—31JUL23

bvvmsit, 1690794031747 -58-19SEP23-2/2
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Validarea sistemului

Afisajele si indicatoarele

Atunci cand se utilizeaza AutoTrac RowSense, pe afisaj
pot fi afisate urmatoarele pictograme de stare RowSense.

Afisajul Greenstar 2: AutoTrac RowSense se va afisa
pe harta de sub Vizualizare ghidare care indica faptul ca
senzorii de randuri sunt disponibili (atunci cand butonul
STARE SENZORI este activat).

Afisajul Greenstar 3 2630: AutoTrac RowSense se va
afisa pe harta de sub Vizualizare ghidare care indica
faptul ca senzorii de randuri sunt disponibili (atunci cand
butonul STARE SENZORI este activat).

Pe afisajul GreenStar 3 CommandCenter: AutoTrac
RowSense va aparea pe pagina de rulare.

Pe afigaj din generatia 4: AutoTrac RowSense va
aparea pe pagina aplicatiei Ghidare AutoTrac.

Fiecare pictograma indica starea RowSense. Pictograma
de stare RowSense se schimba din gri Tn colorat, in
functie de starea RowSense.

Gray — Sistemul RowSense instalat.

Green — Sistemul este activ si functioneaza atat cu
senzorii de randuri, cat si cu GPS.

Yellow — RowSense este activ, dar functioneaza numai
cu intrarile de la senzorii de rand.

Red — RowSense este activ, dar functioneaza numai cu
GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

Sistem instalat
PC582151 —UN—01AUG23

Sistem activ, care functioneaza atat cu senzor de rénd, cét si cu GPS
PC582152 —UN—01AUG23

Date GPS pierdute, care functioneazd numai cu date de
la senzorul de randuri
PC582153 —UN—O01AUG23

Semnal pierdut de la senzorul de réanduri, care functio-
neazd numai cu GPS

bvvmsit, 1690865482645 -58-17SEP23-1/1

35-1

011224

PN=25




Validarea sistemului

Activarea senzorilor de randuri . . . ,
Efectuarea unei intoarceri pe hat: Intoarcerile pe hat

Senzorii de rand ghideaza utilajul oricand pot determina se realizeaza la fel ca si cu AutoTrac pe baza de GPS.

pozitia randurilor. Operatorul va sti ca senzorii de Operatorul aliniaza masina cu calea pe care doreste sa
rand ghideaza utilajul deoarece pictograma AutoTrac o urmeze. Apasarea pe Reluare va determina AutoTrac
RowSense devine verde si este animata. sa urmeze calea de ghidare. Apoi, senzorii de randuri vor

detecta pozitia unui rand si 1l vor urmari. Caracteristica
de extindere a liniei in cazul curbelor adaptive, urmelor
circulare si curbelor AB poate fi utilizata pentru extinderea
proiectiei caii adiacente la haturi.

Dupa ce a fost setata calea initiala (o linie AB sau o
cursa pe urme de ghidare curbe inregistrate anterior),
butonul de reluare poate fi apasat cand utilajul se afla
la jumatatea spatierii urmei si la un unghi acceptabil
fata de randuri. Senzorul de rand ghideaza utilajul
imediat ce sesizeaza activitate.

Guidance ShifiTrack
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

Urme de ghidare drepte

Modul Urme de ghidare drepte trebuie utilizat atunci cand
randurile sunt drepte i nu prezinta variatii mai mari de
aproximativ 1 m (3-1/4 ft). Modul Urme de ghidare drepte
proiecteaza toate liniile dincolo de prima cale.

Tn cazul in care campul este relativ drept si cap-compasul
nu se modifica, este recomandata utilizarea urmelor de
ghidare drepte, deoarece aceasta permite introducerea
randurilor pe caile adiacente. Performanta cu introducerea
randurilor este imbunatatitd cand campul este plantat cu
AutoTrac. Performanta este de asemenea imbunatatita
in timpul perioadelor de reducere a randurilor in canalele
de apa.

In modul Urme de ghidare drepte, linia GPS-ului se
recentreaza automat. Astfel, se asigura alinierea
corespunzatoare a caii GPS-ului cu randurile.

NOTA: Aceasta caracteristicd nu este disponibila
in cazul curbelor adaptive.

Exista mai multe metode de definire a Urmei O:

¢ A + B - Definiti urma de ghidare 0 conducand utilajul
de-a lungul acesteia.

* A + Auto B - Definiti urma de ghidare 0 conducand
utilajul de-a lungul acesteia.

* A + Cap-compas - Definiti urma de ghidare 0 conducénd
utilajul la punctul A si introducand o valoare predefinita
pentru cap-compas.

¢ Lat/Long - Definiti Urma de ghidare 0 introducand valori
predefinite ale latitudinii si longitudinii pentru punctele
A si B.

¢ Lat/Long + Cap-compas - Definiti Urma de ghidare 0
introducand valori predefinite ale latitudinii si longitudinii
pentru punctul A si apoi introducand o valoare
predefinitd pentru cap-compas.

Pentru a configura Urme de ghidare drepte

Urme de ghidare drepte

PC10390 —UN—07JANO8

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-1/9

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb481t,1691052171610 -58-17SEP23-2/9

2. Selectati GreenStar (GS3).

Continuare pe pagina urméatoare

PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-3/9
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

3. Selectati Ghidare.

PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-4/9

4. Selectati Setari de ghidare.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Setéri de ghidare

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-5/9

5. Selectati Urme de ghidare drepte din Modul de
urmarire.

6. Selectati Vizualizare.

NOTA: intrerupeti inregistrarea atunci cand nu
efectuati recoltarea.

NOTA: Asigurati-va cé existd semnal SF1, SF2, SF3
sau RTK observand pictograma receptorului
de pe pagina de rulare.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
v

Urme de ghidare drepte din Modul de urmarire

7. Asigurati-va ca spatierea urmelor este corectd. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
Ghidare.

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-6/9

8. Selectati Setare urma de ghidare 0.

PC590562 —UN—17AUG23

Sat Track 0

Pagina Setare urma de ghidare 0

Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-7/9
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

10.

1.

12.

13.

14

Selectati numele urmei de ghidare din Urma de
ghidare 0 curenta (A). Daca nu exista niciun nume,
creati un nume nou pentru urma de ghidare, selectand
butonul Nou (C).

Selectati o metoda pentru urma de ghidare din Metoda

(B).

Selectati Setare A (F) si conduceti utilajul pana la
inceputul urmei de ghidare.

Selectati Setare B (G) si conduceti utilajul pana la
minimum 10 m pentru a incheia inregistrarea urmei
de ghidare.

Se vor crea o linii de-a lungul campului.

Selectati Acceptare pentru a rula AutoTrac RowSense.

. Pentru a anula in orice moment configurarea si a

reveni la pagina Configurare ghidare, selectati tasta
Anulare (H).

A—Urma de ghidare 0 curenta = E—Spatiere urme

B—Metoda F—Setare A
C—Noi G—Setare B
D—Demontare H—Anulare

Set Track O

Currort Track 0

e U7 @ ¢ AeB , ¢

Maothod

©= |[==@ -—

G uidance Line Caoulaion

Llohn Deere

b
-

Heading :  0U0000
Point A Lat:  0UDD0O0D000

Elevation
ane

BENG)
AC)

Cancel

FPoint A Lon:  0ODOOO000

@Tln:l(Spn:'-\q 30.000
()

Total Shifts D gin

= @©

PC590573 —UN—17AUG23

Continuare pe pagina urméatoare

Setare urma 0

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-8/9
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

Reducerea randurilor —in canalul de ap4 nu va exista
niciun rand de porumb. Deoarece urmele de ghidare
drepte si curbele AB recentreaza urma de ghidare, sansa
de gasire a randului corect pe cealalta parte a canalului
de apa este mai mare.

NOTA: Dacé se pierd ambele semnale (GPS si de la
senzorii de rand), sistemul nu se va activa decéat
dupa restabilirea semnalului GPS.

L)
/
/

L.
[]

Canal

PC10391 —UN—O08JAN08

zb48j1t,1691052171610 -58-17SEP23-9/9
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

Curbe adaptive

l

Traseul se schimba la trecerea pe camp Cap-compasul se schimba pe cdmp

PC10399 —UN—O04FEBO08
PC10400 —UN—O04FEBO08

Curbele adaptive pot fi utilizate pe toate campurile. Dar
este foarte recomandat sa se foloseasca la schimbarea
traiectoriei in timp ce se trece prin cdmp, cand
cap-compasul se modifica sau cand curba este in forma
de U. Curbele adaptive au o caracteristica suplimentara,
care permite selectarea RowFinder cu ajutorul unui buton.
Senzorii de rand pot fi utilizati pentru actionarea directiei
utilajelor atunci cand detecteaza un rand. Inregistrarea
urmei de ghidare curbe trebuie sa fie ACTIVATA. Acest
lucru va determina prima trecere si va permite adaugarea
de extensii in linie dreapta.

Curbele adaptive sunt proiectate numai pe cai adiacente,
insa prezinta avantajul manevrarii pe diferite forme de
curbe, iar potentialele erori de estimare a randurilor nu se
mai acumuleaza pe intreaga suprafata a caGmpului.

Daca pe camp se afla mai multe utilaje, curbele adaptive
nu permit omiterea trecerilor. In aceasta situatie, curbele
adaptive pot functiona numai daca spatierea urmelor de
ghidare de la celelalte utilaje este adunata cu cea de pe
sistemul dvs. De exemplu, daca un heder de 12 randuri
urmareste un heder de 8 randuri pe randuri de 30 in n

timp ce ambele recolteaza pe acelasi camp, fiecare are

nevoie de o spatiere a randurilor de 20 de randuri (50 ft).

PC11000 —UN—O04FEB08

Curbele au forma de U

Utilizarea curbelor adaptive este recomandata cand calea Pentru a configura curbele adaptive

se modifica frecvent pe camp. Curbele adaptive sunt
proiectate numai la urmatoarea cale.
Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-1/7
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

=
00
N

Meniu

zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-2/7

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-3/7

3. Selectati Ghidare.

PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare

zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-4/7

4. Selectati Curbe adaptive din Modul de urmarire.
5. Selectati Vizualizare.

NOTA: Intrerupeti inregistrarea atunci cand nu
efectuati recoltarea.

NOTA: Asigurati-vé cé& existd semnal SF1, SF2, SF3
sau RTK observand pictograma receptorului
de pe pagina de rulare.

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curnves &
w

Curbe adaptive din Modul de urmdrire

6. Asigurati-va ca spatierea urmei de ghidare este
corecta. Daca spatierea urmelor nu este corecta,
modificati-o din fila Ghidare.

Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-5/7
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

7. Selectati Inregistrare pentru a incepe inregistrarea cii.

8. Parcurgeti calea de pe camp. Dupa parcurgerea
primei cai, va fi creata o proiectie numai pentru calea
urmatoare.

9. Selectati Reluare pentru a rula AutoTrac RowSense.

10. Pentru a anula in orice moment configurarea si a reveni

la pagina Configurare ghidare, selectati Anulare.

fn modul AutoTrac, inregistrarea se opreste atunci
cand volanul este actionat. In modul de documentatie,
inregistrarea se opreste atunci cand hederul este ridicat.

Modul AutoTrac— Daca operatorul doreste o intrare pe
rand optimizata numai pentru trecerea alaturata, acesta
trebuie sa asocieze inregistrarea adaptiva cu AutoTrac.
Acest lucru este recomandat numai daca campul este
relativ drept, fara curbe prea stranse, iar AutoTrac este
rareori dezactivat (prin actionarea manuala a directiei sau
pierderea semnalului GPS).

Modul Documentatie— Asociati curbele adaptive cu
modul Documentatie. Acest lucru permite operatorului
sa actioneze volanul in timpul deplasérii, continuand

PC590563 —UN—17AUG23

Inregistrare

sa Tnregistreze calea parcursa. Extensiile liniei sunt
disponibile la urmatoarea trecere, insa nu vor fi foarte utile
la intrarea pe rand, deoarece preluarea cap-compasului
pe randurile de capat este efectuata cu intarziere.
Performanta va fi redusa in perioadele de cadere a
randurilor.

inregistrare manuala— Operatorul poate asocia
inregistrarea adaptiva cu inregistrarea manuala. Acest
mod nu permite extensiile liniilor decat daca operatorul
apasa continuu butonul de oprire pe randul de capat.
Daca operatorul uita sa dezactiveze inregistrarea, acest
lucru poate cauza probleme precum proiectia incorecta
a curburilor. Exemplu: Daca operatorul iese de pe rand
pentru descarcare fara a apasa butonul de pauza, calea
va fi inregistrata. Atunci cand operatorul conduce pe
calea invecinata, utilajul va trage usor lateral, deoarece
linia proiectata este decalata.

zb48j1t,1692099522625 -58-27SEP23-6/7

Selectati Meniu, GreenStar (GS3), Ghidare, Setari
ghidare, Setari urme de ghidare curbe, apoi selectati
Inregistrare urme de ghidare curbe (A).

Modurile de curba adaptiva enumerate pot fi modificate
prin selectarea modului dorit.

* AutoTrac
¢ Documentatie
* Manual

A—inregistrare urme de D—Raza de bracaj in sol a
ghidare curbe instrumentului (ft)
B—Acoperire intreruperi curbe E—Acceptare
adaptive
C—Viraje stranse line

Curve Track Settings

o ©® 8
Adaptive Curve Gap Fill m
VI|©

30.000

Curve Trmok:
Recording

Smooth
Tight Turns

Innplerment In-Ground Turn
Radius
(L]

®©

2=

Setarile pentru urme de ghidare curbe

PC590581 —UN—17AUG23

zb48]1t,1692099522625 -58-27SEP23-7/7

40-7

011224

PN=33




Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

Curbe AB

Utilizarea Curbelor AB este recomandata atunci cand
intregul cAmp este acoperit de o curba continua. Aceasta
permite introducerea randurilor pe caile adiacente.
Performantele sunt imbunatatite daca campul este
plantat cu AutoTrac. Curbele AB prezinta, de asemenea,

reducere a randurilor.

Curbele AB prezinta avantajul oferit de proiectarea unor
urme de ghidare curbe pe camp, ca linii paralele care au
aceeasi forma de curba la fiecare cursa a utilajului.

Cand este activat modul Curbe AB, curba prin GPS
este recentrata automat. Astfel, se asigura alinierea
corespunzatoare a caii GPS-ului cu randurile.

NOTA: Aceasta caracteristicd nu este disponibila
in cazul curbelor AB.

Pentru a configura curbele AB

PC10393 —UN—O08JANO8

Modul Curbe AB proiecteazé toate liniile dincolo de prima cale.

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-1/7

1. Selectati Meniu PC582158 —UN—O01AUG23

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-2/7

2. Selectati GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

Continuare pe pagina urméatoare

GS SRR

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-3/7
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

3. Selectati Ghidare.

PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare
zb48j1t,1692099671127 -58-19SEP23-4/7
4. Selectati Setari de ghidare. PCs82161 —UN—01AUG23
NOTA: Intrerupeti inregistrarea atunci cand nu Guidance
efectuati recoltarea. Settin gs

Setéri de ghidare

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-5/7

5. Selectati Curbe AB din Modul de urmarire.
6. Selectati Vizualizare.

NOTA: Asigurati-vé c& existd semnal SF1, SF2
sau RTK observand pictograma receptorului
de pe pagina de rulare.

7. Asigurati-va ca spatierea urmelor este corectd. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
Ghidare.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves A~

v

Curbe AB din Modul de urmadrire

8. Selectati Setare curba AB.

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-6/7

9. Selectati un nume pentru curba AB din Curba AB
curenta (A). Daca nu exista niciun nume, creati unul
nou selectand butonul Nou (B).

10. Selectati Inregistrare/Stop (E) pentru a incepe

inregistrarea.
11. Selectati Vizualizare gi conduceti utilajul.

12. Selectati Inregistrare/Oprire (E) pentru a opri
inregistrarea

13. Curbele vor fi proiectate pe teren.
14. Apasati pe Reluare pentru a rula AutoTrac RowSense.

15. Pentru a anula in orice moment configurarea si a reveni
la pagina Configurare ghidare, selectati Anulare.

A—Curba AB curenta
B—Noi

C—Demontare
D—Spatiere urme (mm)

E—Iinregistrare/Stop
F—Pauza
G—Acceptare

Set AB Curve

®=
O Oy

Number of Segments 0
Point A Lat. 000000000
Point A Lon.  0.DD0DD00O0

Exio

Current AB Curve

i

Track Spacing
ift)

Gl LAleliG :

]

|

Z © o 1| :
Cancel Accept %
o

Pagina Setare curba AB

zb48]1t,1692099671127 -58-19SEP23-7/7
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

Urma circulara

Utilizarea modului de urma circulara este recomandata
cand cultura este plantata pe un teren ce poate fi acoperit
de cercuri concentrice.

Daca randurile care trebuie recoltate sunt dispuse in
cercuri, trebuie utilizat modul Urma circulara. Aceasta
permite aplicarea semnalului de curbura GPS la senzorii
de randuri.

Pentru a configura urma circulara

PC10853 —UN—31JANO8

Urma circulara

zb48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-1/7

PC582158 —UN—01AUG23

1. Selectati Meniu.

| ||
| ||
[ ||
[—— |
=

Meniu

zb48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-2/7

2. Selectati GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23
G S
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-3/7
3. Selectati Ghidare. PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare
7b48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-4/7
4. Selectati Setari de ghidare. PCs82161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings

Setéri de ghidare
Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-5/7
40 10 011224
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

5. Selectati Urma circulara din Modul de urmarire.
6. Selectati Vizualizare.

NOTA: Asigurati-vé c& existd semnal SF1, SF2
sau RTK observand pictograma receptorului
de pe pagina de rulare.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track a~

Urma circulara din Modul de urmarire

zb481t,1692099693191 -58-17SEP23-6/7

7. Selectati Setare cerc.

Asigurati-va ca spatierea urmelor este corecta. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
Ghidare.

9. Selectati numele cercului din Cerc curent (A). Daca nu
exista niciun nume, creati unul nou selectand butonul
Nou (C).

10. Selectati metoda Parcurgeti cercul din Metoda (B).

11. Selectati Inregistrare/Stop (F) pentru a incepe
inregistrarea.

12. Selectati Acceptare (G). Pe cdmp va fi proiectat un
cerc.

13. Apasati pe Reluare pentru a rula AutoTrac RowSense.

14. Pentru a anula in orice moment configurarea si a reveni
la pagina Configurare ghidare, selectati Anulare.

A—Cercul curent
B—Metoda
C—Noi
D—Demontare

E—Spatiere urme (mm)
F—Inregistrare/Stop
G—Acceptare

Set Circle

Method

® ¢ e $
9 [© :

| L

Curert Circle

- sr:
|
Podrt A Lal:  OLDOODO0D00
Poimt A Lon: QU000
Track Spacing: 307000@
ifi)
~ = |
Ol O
e

PC590583 —UN—17AUG23

7 @3
Cancel Accept

Pagina Setare cerc

zb48j1t,1692099693191 -58-17SEP23-7/7

Cautator randuri

Modul Identificator de rand (numai urmarire paralela)
este proiectat Tn aplicatii pentru culturi pe randuri in
care randurile nu sunt intotdeauna spatiate in mod egal.
Identificatorul de rand il ajuta pe operator sa gaseasca
grupul de randuri pe care sa reintre in camp, dupa ce a
stabilit un punct de referinta la iesirea din grupul anterior
de randuri.

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48]1t,1692279379982 -58-21SEP23-1/5

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

Continuare pe pagina urméatoare

zb48j1t,1692279379982 -58-21SEP23-2/5
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Afisaj GreenStar 3—Urme de ghidare

3. Selectati Ghidare.

PC582160 —UN—01AUG23

Ghidare

zb48j1t,1692279379982 -58-21SEP23-3/5

4. Selectati Setari de ghidare.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Setéri de ghidare

zb48j1t,1692279379982 -58-21SEP23-4/5

5. Selectati Identificator de rand din Modul de urmarire.

6. Mergeti la Vizualizare. Selectati Setarea randului.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Identificator de rand din Modul de urmaérire

zb48j1t,1692279379982 -58-21SEP23-5/5

Alternare cale

Consultati sectiunea Ghidare din Manualul de utilizare a
afisajului GreenStar 3 2630.

zb48j1t,1692279221665 -58-22AUG23-1/1

Urma sant

Surface Water Pro si AutoTrac se utilizeaza impreuna
pentru a crea o urma rambleu.

Consultati sectiunea ant din manualul de utilizare
SurfaceWater Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279337562 -58-22AUG23-1/1

Urma rambleu

Surface Water Pro si AutoTrac se utilizeaza impreuna
pentru a crea o urma rambleu.

Consultati sectiunea Rambleu din manualul de utilizare
SurfaceWater Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -58-22AUG23-1/1
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CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

Urme de ghidare drepte
Principii de functionare

Modul Urme de ghidare drepte ajuta la conducerea pe
urme drepte paralele. In primul réand, configurati o Urma
de ghidare 0 (cale de referinta) utilizdnd metodele de
definire a Urmei de ghidare 0. Odata ce a fost definita
Urma 0, sunt generate toate cursele pentru campul
respectiv. Cursele generate pot fi folosite pentru utilizarea
functiilor Ghidare manuala si AutoTrac. Fiecare cursa este
generata dupa cursa condusa initial, pentru a impiedica
propagarea erorilor de directie pe tot campul.

Cursele sunt copii identice ale cursei initiale.

NOTA: Termenii "Urmé& de ghidare" si "Linie AB" sunt
intersanjabili. Urma 0 este definita de operator
si reprezinta punctul de referintd dupa care sunt
generate toate cursele paralele din camp.

Spatiul dintre cursele paralele este reprezentat de
Setarea Spatiere urme, introduséd in Programul
asistent configurare.

Crearea unei noi urme drepte
Exista mai multe metode de definire a Urmei O:

¢ A + B - Definiti urma de ghidare 0 conducand utilajul
de-a lungul acesteia.

* A + Auto B — Definiti urma 0 conducéand utilajul de-a
lungul acesteia.

* A + Cap-compas - Definiti urma de ghidare 0 conducéand
utilajul la punctul A si introducand o valoare predefinita
pentru cap-compas.

¢ Lat/Long - Definiti Urma de ghidare 0 introducand valori
predefinite ale latitudinii si longitudinii pentru punctele
A siB.

Urme de ghidare drepte

PC9508 —UN—240CT06

¢ Lat/Long + Cap-compas - Definiti Urma de ghidare 0
introducand valori predefinite ale latitudinii si longitudinii

pentru punctul A si apoi introducand o valoare

predefinitd pentru cap-compas.

NOTA: Urma 0 poate fi definitd in timpul unei operatiuni

(de ex. de plantare), dar, in acest caz, anumite

caracteristici nu vor fi disponibile in timpul crearii.

NOTA: Se recomandé ca urmele de ghidare sé& aiba
o lungime de 3 m (10 ft) pentru cele manuale si
de 15 m (45 ft) pentru cele automate.

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-1/9

Urme de ghidare drepte

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-2/9

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Continuare pe pagina urméatoare

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb481t,1692099757967 -58-17SEP23-3/9
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CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

3. Selectati Ghidare.

PC590571 —UN—17AUG23

Ghidare

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-4/9

4. Selectati Urme de ghidare drepte din Modul de
urmarire.

5. Selectati numele urmelor de ghidare drepte din numele
Urmelor de ghidare. Daca nu exista niciun nume,
creati unul nou selectédnd o urma de ghidare noua.

PC590564 —UN—17AUG23

H” Straight Track

4

Urme de ghidare drepte din Modul de urmarire

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-5/9

6. Selectati Setare A.

PC590568 —UN—17AUG23

)

I

-
Set A
Setare A
zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-6/9
7. Definiti Setare B utilizand una din cele trei optiuni de =~ PC590569 —UN—17AUG23
mai jos: A
L ]
a. Pentru a configura manual punctul B, conduceti ll
la locatia dorité pentru punctul B si selectati tasta SetB
Setare punct B. Distanta minima este de 3 m (10 ft). Setare B

Este recomandat s& configurati punctul B la celalalt
capat al cAmpului pentru a defini valoarea dorita
pentru cap-compas.

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-7/9

b. Pentru a seta automat punctul B, selectati in orice
moment tasta Setare automata punct B. Punctul B
va fi setat automat dupa ce vehiculul parcurge o
distanta de 15 m (45 ft) de la punctul A.

Aceasta metoda calculeaza punctul B dupa ultimele
cinci puncte de date obtinute de-a lungul celor 15 m
(45 ft) si traseaza o linie medie prin aceste puncte
pentru a determina valoarea cap-compas.

PC590570 —UN—17AUG23

i

Setare automata B

Continuare pe pagina urmétoare zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-8/9
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CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

c. Pentru a seta punctul B prin introducerea unei PC590572 —UN—17AUG23

directii cap-compas, selectati Setare cap-compas.
Introduceti valoarea dorita pentru cap-compas
cu ajutorul tastaturii numerice gi salvati valoarea
selectand tasta Acceptare.

0,000 indic& nordul, 90,000 estul, 180,000 sudul Cap-compas
si 270,000 vestul.

8. Pentru a anula in orice moment configurarea si a reveni
la pagina Configurare ghidare, selectati Anulare.

Heading

Urma 0 este acum definita, iar urmele paralele sunt create
automat.

zb48j1t,1692099757967 -58-17SEP23-9/9

PC9028 —UN—16APR06

Curbe adaptive
Principii de functionare m
Optiunea Urma curba adaptiva permite operatorului sa _/—\/,f\

inregistreze o cale curba parcursa manual. Odata ce ———
prima cursa curba este inregistrata si utilajul este intors, /\///\
operatorul poate trece pe modul Urmarire paralela sau
poate activa AutoTrac, imediat ce apare calea propagata.
Utilajul va fi ghidat in curse succesive, bazate pe cursa Modul Curbe adaptive
inregistrata anterior. Fiecare cursa este generata pe baza
cursei descrise initial, pentru a impiedica propagarea pe
tot cdmpul a erorilor de directie. Cursele nu sunt copii
identice ale cursei initiale. Curbura fiecarei curse se
modifica pentru a mentine eroarea de la o cursa la alta.
Cand este necesar, operatorul poate sa modifice curba
oriunde in cadmp prin simpla actionare a volanului de pe
calea propagata.

|

NOTA: Functia Omitere cursd nu este disponibil
in modul Curbe adaptive.

Curbura caii se modifica pe masura ce caile succesive
devin mai convexe sau mai concave.

Modul Urma curba adaptiva permite operatorului sa

iy

conduca si sa beneficieze de functia de ghidare pe S
diverse tipuri de camp. ES
2

1

Q

8

(]

o

Modul Curbe adaptive
Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-1/8
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Modele de ghidare - p
n continuare sunt prezentate diverse modele pentru camp: ff /f

® Curba simpla I
e Curba S . . @ .
* Caseta G ‘EI

* Urma curse

® Spirala

¢ Cerc
Utilizarea functiei Deplasare cale C O @

Utilizarea functiei Deplasare cale nu este recomandata Tn

combinatie cu Urme de ghidare curbe. Deplasare cale Cai
nu compenseaza deriva GPS inerenta in modul Urme de

ghidare curbe.

PC9032 —UN—17APR06

A—Curba simpla D—Curba S
B—Caseta E—Urma curse
C—Spirala F—Cerc

zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-2/8

Crearea unei noi urme in curba adaptiva PC562158 —UN—01AUG23

NOTA: Configurarea unui client, unei ferme si unui camp f ==
nu este obligatorie pentru utilizarea urmelor de [ |
ghidare curbe adaptive, inséd poate fi salvatéd o =
singurd urma de ghidare curba adaptiva. Veniu

1. Selectati Meniu.
zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-3/8

2. Selectati GreenStar (GS3) PC882159 —UN—01AUGZ3
m GreenStar
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-4/8
3. Selectati Ghidare. PC590571 —UN—TAUG23
Ghidare
Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-5/8
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CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

4. Selectati Curbe adaptive din Modul de urmarire.

5. Selectati numele curbelor adaptive din Numele urmei
de ghidare. Daca nu exista niciun nume, creati unul
nou selectadnd o urma de ghidare noua.

6. Deplasati vehiculul la locatia dorita pentru inceperea
urmei.

7. Tncepeti inregistrarea. Selectati Record (inregistrare).

NOTA: Inregistrare curbe adaptive este dezactivata atunci
cand modul Repetare este activ. La inregistrarea
unor noi cdi (de ex. in timpul plantarij), modul
Repetare trebuie séa fie debifat (inactiv). Daca
operatorul doreste sa urmeze cai existente (de

PC590566 —UN—17AUG23

}H l- Adaptive Curves

4

Curbe adaptive din Modul de urmdrire

ex. la stropire sau recoltare), modul de repetare
tfrebuie sa fie bifat (activat).

Modul Repetare este dezactivat implicit.

8. Inregistrarea este inlocuitd cu urmatorul dupé ce este
selectata:

a. Pauza

zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-6/8

b. Stop

NOTA: Inregistrarea trebuie opritd numai dacé utilajul este
condus in afara modelului normal pentru camp (de
ex. pentru realimentarea autocisternei de stropit sau
plantatorului) sau atunci cand utilizatorul nu doreste
inregistrarea intoarcerilor la marginea campului.

9. Conduceti pe cursa initiald. O urma de ghidare de
culoare albastra va fi afisata pe camp.

NOTA: La deplasarea drept inainte, este posibil ca
aceasta cale inregistratd sa nu fie afisata in spatele
pictogramei utilajului de pe afisaj. Calea va apdrea
in momentul in care directia este actionata.

Linia de navigatie albd NU apare inainte ca utilajul
sa ajunga la capatul cursei gi sa fie intors. Dupa
intoarcerea la 180° a vehiculului, sistemul va
determina calea pe care acesta va fi ghidat. Sistemul
localizeaza un segment de linie paralel si aflat la o
distanta de 1/2 péna la 1-1/2 din spatierea urmelor.
Va apdrea calea prezisa de la care poate naviga
operatorul. Conduceti vehiculul pe calea dorita.

10. Intoarceti utilajul la cap&tul primei curse; pentru
urmatoarea cursa, va fi generata o linie de navigatie
evidentiata in culoarea alba. Linia de navigatie poate
fi afisata dupa un interval de cateva secunde.

11. Dupa afigarea liniei albe de navigatie pentru
urmatoarea cursa, apasati comutatorul de reluare
(numai pentru AutoTrac) pentru a determina virarea
automata a vehiculului pe cursa respectiva. Pentru
ghidare manuala, ghidati utilajul pe linia alba de

navigatie.

12. Selectati Stop (B) inregistrare la finalizarea campului.

Continuare pe pagina urmatoare

PC590589 —UN—17AUG23

@730

Pagina Configurarea curbelor adaptive

A—Pauza B—Stop

IMPORTANT: Opriti inregistrarea inainte de a intra pe
urmatorul camp. In caz contrar, datele privind
curbele adaptive de pe campul anterior pot fi
sterse inainte de inregistrarea datelor privind
curbele adaptive pentru campul urmator.

NOTA: Datele memorate pentru urmele de ghidare curbe
adaptive sunt atribuite clientului, fermei si campului
selectat. Acestea vor fi stocate in memoria interna a
afisajului pdna in momentul in care sunt sterse de
utilizator si pot fi transferate de la un afisaj la altul.

zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-7/8
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CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

inregistrarea unei cii drepte sau ocolirea obstacolelor

1.
2.

Incepeti inregistrarea.

Selectati Intrerupereti inregistrarea pentru a opri
temporar inregistrarea caii vehiculului.

Selectati Inregistrare pentru a relua inregistrarea
curbei adaptive.

Distanta dintre punctul n care inregistrarea a fost
INTRERUPTA si cel in care a fost REACTIVATA va fi
marcata cu ajutorul unei linii drepte. Aceasta functie poate
fi utila cand exista o sectiune dreapta lunga sau cand sunt
ocolite obstacole.

NOTA: Cel mai lung segment de legéturé (segmentul

de linie generat intre punctele de intrerupere si
reluare) care poate fi creat are lungimea de 0,8
km (0.5 miles) (2640 ft). Pentru distante mai
mari, segmentul nu va conecta cele doué puncte,
ceea ce va avea ca rezultat aparitia unui segment
neacoperit din calea respectiva.

A—Iinregistrare INTRERUPTA  D—inregistrare REACTIVATA

B—Se genereaza segmentul E—Cale inregistrata ca linie
de legatura intre cele doua dreapta intre punctele A si
puncte D

C—Calea tractorului nu este
inregistrata pe timpul
intreruperii

PC9284 —UN—29JUL06

-
-
—_——

PC9285 —UN—08AUG06

Cale dreapta

zb48j1t,1692100048683 -58-19SEP23-8/8

45-6

011224

PN=44



CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

Curbe AB
Principii de functionare

Modul Curbe AB permite operatorului sa conduca
vehiculul pe curse curbe concentrice care au capetele la
oricare dintre marginile cAmpului. Urmele de ghidare vor
fi paralele cu urma Tn ambele sensuri si vor fi generate pe
baza urmei originale pentru a evita propagarea pe intregul
camp a eventualelor erori de actionare a directiei.

Urma 0 este linia de referintd dupa care sunt generate
cursele urmatoare. Dupa crearea primei curbe AB (Urma
0), vor fi generate 4 urme. Sistemul va continua sa
genereze curse suplimentare cand utilajul parcurge ultima
cursa afisata pe ecran.

NOTA: Optiunea Omitere curséd este disponibilé
fn modul Curbe AB.

Generare informatii cale curbd AB — Atunci cand
sistemul genereaza cursele initiale dupa Tnregistrarea
Urmei 0, sau cand sunt generate cursele suplimentare, pe
vizualizarea in perspectiva este afisat textul "Generare
curba AB". In acest timp nu este posibil sé fiti ghidat dupa
nicio cale.

Limite generare curba AB - Curba initiala AB inregistrata
trebuie sa aiba o lungime de minimum 10 ft pentru a putea
fi o curba AB valida pentru utilizare in vederea ghidarii.
Vehiculul trebuie sa se afle la maxim 400 de metri (0.25
miles) de locul unde a fost inregistratd Urma 0 pentru

ca sistemul sa inceapa generarea cailor curbe. Daca
vehiculul se afla la distanta maxima, generarea si afisarea
unei cai poate dura cateva minute. Tn acest timp, pe ecran
se va afisa "Generare curba AB".

PC9028 —UN—16APR06

%%%%%

==
m

Modul Curbe AB

Curbe AB multiple intr-un camp - Un cadmp poate
contine mai multe cai curbe AB. Fiecare curba AB pentru
acelasi camp trebuie sa fie inregistrata si sa primeasca
un nume unic.

Numerotare urme — Urmele vor fi numerotate pentru

a permite omiterea curselor si pentru a ajuta la gasirea
curselor. Eticheta de directie (N, S, E sau V) este definita
printr-un cap-compas determinat intre cele doua puncte
extreme ale curbei.

Curbura caii se modifica pe masura ce caile succesive
devin mai convexe sau mai concave.

Crearea unei noi urme curbe AB

Utilizati procedura indicatd mai jos pentru a seta
prima curba AB (Urma 0) pe baza careia vor fi trasate
urmatoarele curse curbe de pe camp.

NOTA: Pot fi inregistrate mai multe curbe AB pentru
acelagi cdmp. Acestea vor trebui inregistrate
si denumite individual.

zb48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-1/7

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48]1t,1692100403680 -58-17SEP23-2/7

2. Selectati GreenStar (GS3).

Continuare pe pagina urmatoare

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-3/7

45-7

011224

PN=45




CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

3 SeleCtati Ghidare PC590571 —UN—17AUG23
uidanc
Ghidare
7b48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-4/7
4. Selectati Curbe AB din Modul de urmarire. PC590565 —UN—17AUG23

“

AV
Selectati numele curbelor AB din Numele urmei de .J))..'JAB Curves
ghidare. Dacéa nu exista niciun nume, creati unul nou Curbe AB din Modul de urmarire
selectand o urma de ghidare noua.

6. Deplasati vehiculul la locatia doritéd pentru inceperea

urmei a. Pauza

7. Tncepet,i inregistrarea. Selectati Record (Inregistrare).

8. Inregistrarea este inlocuitd cu urmatorul dupéa ce este
selectata:

zb48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-5/7

b. Stop

9. Conduceti pe cursa initiala. O urma de ghidare de
culoare albastra va fi afisata pe camp.

NOTA: La deplasarea drept inainte, este posibil ca
aceasta cale inregistrata sa nu fie afigata in spatele
pictogramei utilajului de pe afisaj. Calea va apdrea
in momentul in care directia este actionata.

10. Apasati Stop (B) inregistrare la capatul cursei; urma
de ghidare va fi salvata in memorie.

%

Cancal

NOTA: Dacé in timpul inregistrérii se pierde semnalul

GPS, inregistrarea este oprita, iar curba AB , _ —
inregistrata pana in punctul respectiv este salvata. - —
In cazul in care Curba AB nu este cea doritd @ +
de operator, aceasta poate fi stearsa utilizand
butonul Stergere urma de ghidare din pagina
Configurarea umei de ghidare.

PC590590 —UN—17AUG23

Pagina Setare curbd AB

A—Pauza B—Stop

Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-6/7
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inregistrarea unei cii drepte sau ocolirea obstacolelor
1. Incepeti inregistrarea curbelor AB.

2. Selectati Intrerupereti inregistrarea pentru a opri
temporar inregistrarea caii vehiculului.

3. Selectati inregistrare curbe AB pentru a relua
inregistrarea curbei AB.

Distanta dintre punctul in care inregistrarea a fost
intrerupta si cel in care a fost reactivata va fi marcata cu
ajutorul unei linii drepte. Aceasta functie poate fi utila
cand exista o sectiune dreapta lunga sau cand sunt
ocolite obstacole.

NOTA: Segmentul de legéturd maxim (segmentul
de linie generat intre intrerupere si reactivare)
care poate fi creat este pe o distanta de 0,8 km
(0,5 mile) (2,640 ft). Pentru distante mai mari,
segmentul nu va conecta cele doud puncte, ceea
ce va avea ca rezultat aparitia unui segment
neacoperit din calea respectiva.

v

PC9030C —UN—270CT06

. .. Navigarea in jurul obstacolelor
A—Intrerupeti inregistrarea C—Cai generate de la urma de

inainte de a ajunge in ghidare 0

dreptul obstacolului
B—Reluati inregistrarea dupa

depasirea obstacolului

zb48j1t,1692100403680 -58-17SEP23-7/7

PC582158 —UN—01AUG23

Urma circulara

Principii de functionare ||
Modul Urma circulara le permite operatorilor sa conduca —
utilajul in cercuri concentrice in cazul cdmpurilor cu irigatie
cu pivot central. Operatorii pot crea un cerc initial utilizand
o serie de metode diferite. Dupa definirea cercului initial,

sunt create toate cercurile urmatoare din cAmpul respectiv.

Meniu

Modul Urma circulara este disponibil pentru ghidarea
manuala; insa pentru a utiliza AutoTrac in modul Urma
circulara este necesara activarea AutoTrac si Pivot Pro.
Activarea Pivot Pro este disponibila numai pentru America
de Nord.

Coordonatele de latitudine si longitudine ale centrului
cercului sunt salvate si asociate unui nume de camp. Daca
un camp nu este selectat in momentul definirii centrului
cercului, vor fi salvate centre globale de cerc. Centrele de
cerc pot fi reapelate pentru utilizarea ulterioara.

Crearea unei noi Urme cerc

1. Selectati Meniu.
Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-1/6
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2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-2/6

3. Selectati Ghidare.

PC590571 —UN—17AUG23

4
gl
uidanc
Ghidare

zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-3/6

4. Selectati Urma circulara din Modul de urmarire.

5. Selectati numele urmei circulare din Numele urmei.
Daca nu exista niciun nume, creati unul nou selectand
0 urma de ghidare noua.

6. Deplasati vehiculul la locatia doritd pentru inceperea
urmei.

Metoda Cerc deplasare

Conducerea pe urma cerc — Creeaza o urma cerc daca
vehiculul parcurge cel putin 10% din cercul dorit. Se

PC590567 —UN—17AUG23

@ Circle Track

hLd

Urma circulara din Modul de urmarire

recomanda parcurgerea integrala a cercului pentru
calcularea optima a centrului acestuia si o precizie mare a
urmei.

1. Conduceti la locatia dorita din cdmp pentru a descrie o
cursa circulara.

zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-4/6

2. Selectati inregistrarea (A) pentru a parcurge urma
circulara.

3. Selectati Stop inregistrare cerc. Urmele circulare sunt
create automat pe baza valorii Spatiere urme definite
in Configurare.

NOTA: Butonul Stop inregistrare cerc va apérea in
momentul in care porfiunea de cerc parcursé
de utilaj este suficient de mare pentru a permite
calcularea pozitiei centrului.

A—Iinregistrare B—Lat/Long

Continuare pe pagina urméatoare

PC590591 —UN—17AUG23

Pagina Setarea urmei circulare

zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-5/6

45-10

011224

PN=48




CommandCenter GreenStar 3—Urme de ghidare

Metoda Lat/Long
1. Selectati urma de ghidare Lat/Long (B).

2. Introduceti valorile dorite pentru latitudine gi
longitudine, in grade zecimale. Valorile latitudinii si
longitudinii asociate anterior cu campul respectiv sunt
indicate la prima afisare a ecranului de introducere.

3. Salvati valorile selectand Acceptare (C). Urmele
circulare sunt create automat pe baza valorii Spatiere
urme definite in Configurare.

NOTA: Poate fi necesard alinierea vehiculului pe
urma de pivotare a vehiculului inspre centru sau
folosirea functiei Deplasare cale centru pentru
a alinia urmele cu vehiculul.

A—Latitudine C—Acceptare
B—Longitudine

Enter Center Point
Latitude
Longitude

Cancel

Accept I

PC590584 —UN—17AUG23

Punct central

zb48j1t,1692100524545 -58-17SEP23-6/6

Cautator randuri

1. Selectati Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1692279954088 -58-17SEP23-1/3

2. Selectati GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -58-17SEP23-2/3

Selectati Ghidare.
Selectati Identificator de rand din Modul de urmarire.

Mergeti la Vizualizare.

o ok w

Selectati Setarea randului.

PC590571 —UN—17AUG23

Ghidare

zb48j1t,1692279954088 -58-17SEP23-3/3

45-11
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

PC28961 —UN—24APR23

Urme de ghidare drepte

1. Selectati Meniu.

Meniu

zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-1/9

2. Selectati Ghidare AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22
Ghidare AutoTrac
zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-2/9
3. Selectati Setare urma de ghidare. PC590575 —UN—17AUG23
Set Track
Setare urma
zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-3/9
4. Selectati Urma de ghidare noua, daca nu este PC590576 —UN—17AUG23
disponibila o urma de ghidare existenta.
P 9 New Track

Urma de ghidare noua

zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-4/9

5. Selectati modul Urme de ghidare drepte (A). Selectati Select Guidance Method (?)
orice metoda din optiunile disponibile.

| Straight Track
A—Urme de ghidare drepte F—Metoda Lat/Lon +
B—Metoda A + B cap-compas |
| Curve Track .
C—Metoda A + cap-compas G—Accesare: A + B _ AxBlethod A theading = Mo P g
D—Metoda Auto B H—Accesare: Cap-compas A+ 2
E—Metoda Lat/Lon |— Accesare: Lat/Lon + | Circle Track . ,—® N
Cap-compas | ; I‘ | i HH R il
| Heli) UL R 7
| Boundary Track  » = L : J . s o
| Lat/Lon + Access: Access: Agcess: %
Heading A+B A +Heading  Lat/lon + 8
Method Heading a
Optiuni Urme de ghidare drepte
Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-5/9
50-1 011224
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

6. Selectati Numele urmei de ghidare.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1 ]

Nume urma

zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-6/9

7. Selectati un camp.

PC590578 —UN—17AUG23

Selectati OK. Deplasati utilajul in locul dorit de pe Field
camp. South 40 }
Camp
zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-7/9
9. Selectati Setare A. PC590579 —UN—17AUG23
{ Set A
Setare A

zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-8/9

10. Selectati Setare B.

PC590580 —UN—17AUG23

Setare B

zb48j1t,1692106465016 -58-17SEP23-9/9

Urma curba

1. Selectati Meniu.

PC28961 —UN—24APR23

Meniu

zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-1/6

2. Selectati Ghidare AutoTrac.

PC28717 —UN—25AUG22

Ghidare AutoTrac

Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-2/6
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

3. Selectati Setare urma de ghidare. PC890575 —UN—17AUG23
Set Track
Setare urma
zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-3/6
4. Selectati Urma de ghidare noua, daca nu este PC590576 —UN—17AUG23
disponibila o urma de ghidare existenta. My

Urma de ghidare noua

zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-4/6

5. Selectati Urma de ghidare curba (A). Selectati orice

metoda din optiunile disponibile. Select Guidance Method ®

6. Deplasati utilajul in locul dorit de pe camp.
Straight Track >
A—Urma curba C—Curba AB
B—Curba adaptiva -
Curve Track Adaptive AB Curve
/ Curve
Circle Track .

Boundary Track -

PC28846 —UN—22AUG23

B ]
Optiuni Urméa de ghidare curba

zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-5/6

Selectati Inregistrare (A) pentru a incepe inregistrarea. Record Track

8. Selectati Terminare sesiune (C) pentru a incheia 3
inregistrarea. @ t

9. Selectati OK pentru a salva sesiunea sau Anulare

pentru a reveni la sesiunea de inregistrare a curbei. @ RREN 9
NOTA: Dupé incheiere, pot fi addugate segmente { ® o .J
curbe suplimentare la sesiune prin editarea

urmei de ghidare.

End
A—Iinregistrare C—inch. sesiune Session

B—Pauza/Stop

PC590588 —UN—17AUG23

Inregistrare urme de ghidare

zb48j1t,1692108125002 -58-17SEP23-6/6

011224
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

PC28961 —UN—24APR23

Urma circulara

1. Selectati Meniu.

Meniu

zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-1/7

2. Selectati Ghidare AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22

Ghidare AutoTrac

zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-2/7

3. Selectati Setare urma de ghidare. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Setare urma

zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-3/7

4. Selectati Urma de ghidare noud, daca nu este PC590576 —UN—17AUG23

disponibila o urma de ghidare existenta. Misw Track
Urma de ghidare noua

zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-4/7

5. Selectati Urma circulara (A). Selectati orice metoda .
din optiunile disponibile. Select Guidance Method @
A—Urma circulara C—~Cerc lat./long. | G
B—Cerc deplasare Straight Track L | @
|
Curve Track * | Drive Circle Lat/Lon
| Circle
@)\ g
2
Circle Track / 8
2
o )
' .
Boundary Track  » 2
l g
Optiuni Urma circulara
Continuare pe pagina urméatoare zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-5/7
50-4 011224
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

Cerc deplasare Record New Track

1. Conduceti la locatia dorita din cdmp pentru a descrie o
cursa circulara.

©

2. Selectati Start (A) pentru a Tnregistra o urma de
ghidare noua.

3. Conduceti vehiculul pe cursa circulara dorita. Done

4. Selectati Efectuat (B) pentru a opri inregistrarea.

NOTA: Butonul Efectuat va aparea in momentul in { Cancel ©.
care portiunea de cerc parcursa de vehicul '
este suficient de mare pentru a permite
calcularea pozitiei centrului.

PC590587 —UN—17AUG23

Parcurgeti urma circulara

A—Start C—Anulare
B—Efectuat
zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-6/7
Cerc lat./long. Create Track | Lat/Lon Circle (&)
1. Conduceti la locatia doritd din camp pentru a descrie o Ky Rl
cursa circulara. Current Position Latitude
2. Selectati Utilizare valori curente (A) daca latitudinea i 41.59565827  -93.60353088 ﬂJ
longitudinea actuale sunt corecte. Latitude Longitude
. . . . . . Longitude
Selectati Latitudinea (B) si Longitudinea (C). = use mmm@ [ © :,:.]J 3
4. Selectati Salvare (D). L 2
Track Spacing zl
A—Utilizare valori curente C—Longitudine :l’
B—Latitudine D—Salvare 30.000 ft N
2
 Cancel J W Save 8
o

Lat/Lon Urma circulara

zb48j1t,1692108138989 -58-17SEP23-7/7

U I"mé pel"i metru PC28961 —UN—24APR23

1. Selectati Meniu.

Meniu

zb48j1t,1692108148895 -58-17SEP23-1/5

2. Selectati Ghidare AutoTrac. PC28717 —UN—25AUG22

Ghidare AutoTrac

Continuare pe pagina urmatoare zb48j1t,1692108148895 -58-17SEP23-2/5
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Afigaj din generatia 4—Urma de ghidare

Selectati Setare urma de ghidare. PC890575 —UN—17AUG23
Set Track
Setare urma
zb48j1t,1692108148895 -58-17SEP23-3/5
Selectati Urma de ghidare noud, daca nu este PC590576 —UN—17AUG23
disponibila o urma de ghidare existenta.
P 9 New Track
Urmé& de ghidare noua
zb48j1t,1692108148895 -58-17SEP23-4/5
Selectati uno urma perimetru (A). Selectati Urma .
derivata pe baza perimetrului (B). Select Guidance Method
Selectati cdmpul si perimetrul pentru a genera o urma
derivata pe baza perimetrului. Straight T K
. « ' L traight Trac >
Selectati Urmatorul pentru a configura urma derivata g
pe baza perimetrului.
A—Urma perimetru B—Urma derivata pe baza
perimetrului Curve Track > Boundary Fill
Circle Track > .
)
2
<
N
® ]
1
Boundary Track 2
@
&
g
Optiuni pentru urma perimetru
zb48j1t,1692108148895 -58-17SEP23-5/5
50-6 011224
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Diagnosticari

Ecrane de diagnosticare pentru GreenStar 3

NOTA: Posibile rdspunsuri de diagnosticare, furnizate
impreuna cu scurte explicatii.

GreenStar - Diagnostic Readings GreenSiy -Dlegrosiofeednge 0 0000000000
Dt software changes, read the lalest Operalor Manual prior 1o opevation. To
RowSensea A obi@in @ copy, See your dealer or WSl wa deere.com.
View -

System Mode AutoTrac RowSense
view |RowSense @ a
w

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes

Available Eysl.u'nlﬂndl.-. AutoTros RowSense
®AuloTrac License SF2 Row Sensors fvalable  Tes
Row Offset 0O @Hﬁ-ﬂm*ﬂﬂﬂﬂionﬂvﬂmh Tes
@F’rlmary Steering Source GPS ©Mn'l'razlw 8F2
Sensor Coast Mode Time 0 ®Rnw0ﬂ':-l: o
Remaining = Tl (im) cen
{sec) ey Steering Source

Bensor Comst Mode Tinoe Rernaining: 0
(=2ec)

@ Left Sensor Woltage: 25

& &
1} 1}
2 @ Right Sensor Voltage: 285 <D(
= =
| |
% ® Calibrate Sensor cAL %
2 Ol 5
Yol Yol
S @c:ﬂh.nﬁnn Status:  Calibrated S
0 0
(&) O
o o
Valori masurate la diagnosticare pentru GreenStar 3 CommandCenter Valori masurate la diagnosticare GreenStar 3

A—Vizualizare E—Licenta AutoTrac I— Tensiune senzor stdnga M—Starea calibrarii

B—Modul sistem F—Decalaj randuri J— Tensiune senzor dreapta

C—Senzori de randuri disponibili G—Sursa principala directie K—Calibrare senzor

D—Activare RowSense H—Timp ramas mod functionare L—CAL

disponibila inertiala a senzorului
Senzori de randuri disponibili: *B - GPS
* A-Da ® C — Senzori de randuri
*B—Nu

Timp ramas mod senzor granita:
Activare ghidare pe randuri disponibila: * Cronometru de numaratoare inversa in secunde atunci

. Dl cand semnalul GPS este pierdut.
* A — Da (daca este disponibila activarea AutoTrac P

RowSense GS3) Tensiune senzor stanga
* C — Nu (daca nu este disponibild activarea AutoTrac . . L e :
* Tensiunea de repaus a senzorului trebuie sa fie mai
RowSense GS3) L
mica de 2,5 V.
Licentd AutoTrac: .
* A — Da (SF1) Tensiune senzor dreapta
* B - Da (SF2) * Tensiunea de repaus a senzorului trebuie sa fie mai
*C—Nu mare de 2,5 V.
Decalaj randuri: . _ L . Calibrare senzor
¢ Valoarea decalajului randului curent, distantd masurata
in (in.) sau (mm). Starea calibrarii
Sursé principala directie: ¢ Calibrat
* A—Fara * Necalibrat
zb48j1t,1692098536255 -58-12SEP23-1/1
55-1 011224
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Diagnosticari

Ecran de diagnosticare pentru Gen4

Stare AutoTrac: Starea AutoTrac afiseaza diagrama
circulara AutoTrac si comutatorul de pornire/oprire
AutoTrac.

NOTA: Valorile de performanta si conditii ale urmaririi
sunt calculate continuu cand sistemul AutoTrac este
activ (4/4 din diagrama circulard) si urmdrirea este
efectuata pe linie. Valorile nu se actualizeaza cand
sistemul AutoTrac are o diagrama plina in proportie

de 3/4 sau 2/4 si valorile se schimbé in "---"in cazul
unei diagrame pline in proportie de 1/4.

Performanta urmarire (A)

NOTA: Fiecare dintre urméatoarele valori este afisata ca
o valoare din a 95-a percentila, ceea ce inseamnéa
ca in 95% din timp, performanta va fi egala cu
sau mai mare decét valoarea afigata.

Eroare de deviere de la urma de 95% — Distanta de la
cea mai apropiata urma pana la masina. Eroarea creste
pana cand masina ajunge la jumatate din distanta dintre
cele doua urme, apoi eroarea incepe o numaratoare

inversa pe masura ce masina se apropie de urmatoarea

g AuteTrac Health o

AutaTrac S1aluE

w

Enabled

Tracking Performance @
95% Off-Track Error

95% Heading Error
Canditians

95% ¥aw Rate

Wheel Slip
m i Surface Roughness Reugh Smoath
Last Exit Code GPS Health
N Accuracy %
rp)
&
Signal Serength o dB

AutaTrac System @

MutaTrac Resuma Switch

MutaTrac Mada AT 1.0

PC590594 —UN—17AUG23

Ecran de diagnosticare pentru Gen4

C—Starea sistemului GPS
D—Sistemul AutoTrac

A—Performanta urmarire
B—Conditii

urma. Tn conditii bune, valorile ar trebui sa fie egale cu
sau mai mici decéat valorile indicate mai jos:

4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h  (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)
Eroare laterala (toate tipurile de 4 cm (1.6 in) 8 cm (3.2 in) 12 cm (4.7 in)
urme)
Eroare de cap compas de 95% — Relatia dintre directia
maginii $i urma actuala. In conditii bune, valorile ar trebui
sa fie egale cu sau mai mici decéat valorile indicate mai jos:
4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h  (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)
Urme de ghidare drepte 0,8° 1° 1,2°
Urma circulara/Curba (aceasta 1,6° 3,0° 3,6°

valoare depinde de cat de stransa
este curba. Curbele mai stranse
au valori mai mari.)

Rata de deriva de 95% — Rata de intoarcere a masginii,
care afecteaza performanta urmaririi. In conditii bune,

valorile ar trebui sa fie egale cu sau mai mici decét valorile
indicate mai jos:

valoare depinde de cat de stransa
este curba. Curbele mai stranse
au valori mai mari.)

4,8—12,9 km/h (3 —8 mph) 12,9—19,3 km/h (8—12 mph) 19,3—24,1 km/h (12—15 mph)
Urme de ghidare drepte 1° 1,5° 1,8°
Urma circularad/Curba (aceasta 2° 4,5° 5,4°

Conditii (B)

NOTA: Valorile din afara intervalului optim afiseazé
un indicator de stare cu LED galben. Valorile
din intervalul optim afiseaza un indicator de
stare cu LED verde.

Neuniformitatea suprafetei - Masurarea suprafetei pe
care functioneaza masina. Se calculeaza folosind valorile
de intrare pentru tangaj, ruliu si viteza de la receptorul
StarFire. Bara indicatoare pentru denivelarile suprafetei

Continuare pe pagina urmatoare

este galbena in afara intervalului optim si verde in
intervalul optim.

Alunecare roti - Procentul de alunecare a rotilor este
masurat prin compararea valorii masurate pentru viteza
rotilor de la masina cu viteza data de GPS. O valoare mai
mare de 6% indica faptul ca este posibil ca alunecarea
rotilor sa aiba un impact negativ asupra performantei
sistemului AutoTrac.

Starea sistemului GPS (C)

zb48j1t,1692676792441 -58-23AUG23-1/2

55-2
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Diagnosticari

Precizia — Precizia pozitiei receptorului care este afisatd ~ Sistemul AutoTrac (D)
sub forma de procent. Pentru a atinge nivelul indicat de
precizie si repetabilitate, este necesara o precizie de
100%.

Intensitatea semnalului - Calitatea semnalului de
corectie StarFire receptionata de receptor.

Modul AutoTrac - Indica tipul de unitate de control
AutoTrac instalata pe utilaj.

Unitate de control Mod AutoTrac
AT2 (7R S.N. 110101—, 8R S.N. 160001—, 8RT S.N. 923001—, 8 AT 2.0

RX S.N. 801001—)

AT1 (unitate de control AutoTrac integrata sau instalata din fabrica) AT 1.0
Unitatea de control AutoTrac 300 ATC 300
Unitate de control AutoTrac — Raven ATC Raven
Unitate de control AutoTrac Reichardt ATC Reichhardt
Unitate de control AutoTrac Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100

Comutatorul de reluare AutoTrac - Indica starea pornita
cand comutatorul de reluare AutoTrac este apasat si

starea oprita cand comutatorul de reluare este eliberat.
zb48j1t,1692676792441 -58-23AUG23-2/2
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Curatarea senzorilor de randuri

Curatarea senzorilor de randuri

AATEN'[IE: Opriti motorul, actionati frana de
parcare si scoateti cheia.

Ridicati hederul si coborati opritorul de siguranta (A) pe
tija cilindrului hidraulic.

Senzorii de randuri trebuie verificati zilnic pentru a
determina daca este necesara curadtarea. Daca se
acumuleaza material recoltat pe senzori, acesta ar putea
preveni migcarea libera si poate afecta performanta.
Pentru a curata senzorii de randuri, Tndepartati resturile de
pe senzori si din jurul acestora. Asigurati-va ca senzorii
se migca liber gi nu sunt obstructionati.

Verificati anual bucsele si arborii senzorilor pentru a
detecta eventualele semne de uzura excesiva. Inlocuiti
conform necesitatilor.

A—Opritor de siguranta

>,

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -58-11NOV08-1/1

60-1
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Curéatarea senzorilor de rédnduri
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ACHVATE. ... 20-1 Senzorde rand ... 35-1
Activarea/dezactivarea starii senzorilor...................... 15-1 .
Aliniere |
Sistem de ghidare pe randuri............cccceee..... 25-6,30-2
Alinierea tulpinilor Inregistrare manuala
Senzori de randuri........ccoeeevieieeiiiieieeeeeieeeee, 25-6,30-2  Curbe adaptive...........cccooviiiiiiiiiiiiic 40-7
Intoarcere pe hat ... 35-2
B Intretinerea
Curatarea senzorilor de randuri.............ccooeeevnene 60-1
Butonul 2
BUtoNUI REIUATIE ........ceeeveeeeeeeeeeceeeeeee e 15-1 M
Butonul 3
Butonul Reluare .............cocoociiiiiii, 15-1 Maneta multifunctionala.................cccccooiiis 15-1
Butonul Reluare Mod intrare pe rand
BUtONUI 2. 15-1 Butonul Reluare ... 15-1
BUtonul 3. 15-1  Modul AutoTrac
CoNfiIQUIare ........oooeeiiiiiie e 15-1 Curbe adaptive.........cccvviiiiieiiieee e 40-7
Mod intrare pe rand.............cccoieiiiiiiiiinii, 15-1  Modul Documentatie
Modul sistem de ghidare pe randuri...............cc....... 15-1 Curbe adaptive.........cccvveiiiiiiie e 40-7
Modul sistem de ghidare pe randuri
C Butonul Reluare ............ccccoooiii e 15-1
Calibrare P
Diagnosticare...........ccccoiiiiiiiiiiiiie e 55-1
Senzori de rAnduri.........ccoeevveeveeieiieieeeeeeeeeee, 25-7,30-3 Pictograma
CeriNte ..o 201 Senzor de rand .........ccooeveveeeiie e 35-1
Compatibilitate.............coeeriii e 20-1
Configurare R
Butonul Reluare ... 15-1
Curatare RaNd de SUPOZItie...........coveevveereeeeeeeeeereean. 25-6, 30-2
Senzori de randuri...........ocooeeiieeeiee e 60-1
Curbe adaptive S
Inregistrare manuala............cccccoovviiieee e 40-7
Modul AULOTIAC.......eeeieiiiiiiiee e 40-7 ;
Modul Documentatie...............cerssivveessssvieesnn R e 35-1
Cuvinte de semnalizare, intelegere............ccccocovveeennne. 5-1 Senzor de rand
Butonul Stare ... 15-1
D Functionarea cu semnal GPS ..., 35-1
. Instalat ... 35-1
Decalaje PiCtOgrama.........ovoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 35-1
Sistem de ghidare pe randuri......................... 25-6,30-2  Semnal PIErdut..........cocoveueeeeeeeeeeeeeeeeeeree e, 35-1
Depanarea . Senzori de randuri
'Ecranul Diagnosticare............ocooeeciinnn, 55-1  Alinierea tulpinilor...........cocovrvrinrencereinierienn. 25-6, 30-2
Diagnosticare..........cccceveiiiieiie e 55-1 Calibrare ..o 25-7, 30-3
CUFBLAre ..o 60-1
G TENSIUNI .., 25-7, 30-3
Timp de asteptare ........ccccveeeeeeeiciiiie e 15-1
GPS Separatoare pentru cultura...........ccccoccoeeeeiieen. 25-6, 30-2
Senzor de rand ... 35-1 Siguranta
Intretinerea in conditii de siguranta, practica............ 5-2
| Sistem de ghidare pe randuri
AlINIEIE ... 25-6, 30-2
|nformatii genera|e Diagnosticare .......................................................... 55-1
Referinte generale Setarea decalajului ........cccceevviiiiieeeiiiie. 25-6, 30-2
MaArCi COMEICIAIE ..o -3 SSU e e ———— 15-1
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Documentatia de service John Deere disponibila

Informatii Tehnice

Informatiile tehnice pot fi achizitionate de la John Deere. i "”%
Publicatiile sunt disponibile in varianta imprimata sau pe _ =
suport CD-ROM. :'__ — o
Comenzile se pot face catre una dintre urmatoarele: p L 4&;5 & 1 «'E' L i
* Magazinul de Informatii Tehnice John Deere: _' | = VE_ - %
www.JohnDeere.com/TechinfoStore |4 'E : \ ’f
¢ Tel 1-800-522-7448 %{f_ z
* Contactati reprezentantul local John Deere B o it
Informatiile disponibile includ: : e
CATALOAGELE DE PIESE listeaza piesele de schimb
disponibile pentru masina dvs. cu vederi in explozie
pentru a va ajuta sa identificati piesele corecte. Este util
de asemenea in asamblare si dezasamblare. DX,SERVLIT -58-07DEC16-1/4
MANUALELE OPERATORULUI ofera informatii de
siguranta, operare, intretinere si servisare. I
T =T =
=g =

e

ul T,

TS191 —UN—O02DEC88

DX,SERVLIT -58-07DEC16-2/4

MANUALELE TEHNICE scot in evidenta informatii de
service pentru masina dvs. Sunt incluse specificatiile,
ansambluri ilustrate si proceduri de dezasamblare,
diagrame ale fluxului de ulei hidraulic si diagrame

de cablare. Unele produse au manuale separate
pentru informatii de reparare si diagnosticare. Unele
componente, ca motoarele, sunt disponibile intr-un alt
manual tehnic ale componentului.

TS224 —UN—17JAN89

Continuare pe pagina urméatoare DX,SERVLIT -58-07DEC16-3/4
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Documentatia de service John Deere disponibiléa

CURRICULUM EDUCATIONAL cu cinci serii de carti
cuprinzatoare cu informatii de baza detaliate, indiferent de
producator:

® Seria Agricultural Primer (Manualul Agricol) acopera
tehnologia din domeniile agriculturii si cresterii
animalelor.

* Seria Farm Business Management (Managementul
Afacerii in Domeniul Agricol) examineaza problemele
reale si ofera solutii practice in domenii ca marketing,
financiar, selectarea echipamentului si compatibilitate.

* Manualele Fundamentals of Services (Elementele de
Baza pentru Servisare) va prezinta modul de reparare
si intretinere a echipamentului off-road.

* Manualele Fundamentals of Machine Operation
(Elementele de Baza pentru Operarea Masinilor)
explica reglajele si capacitatile maginii, modul de
imbunatatire a performantelor masinii si modul de
eliminare a operatiilor nenecesare din camp.

* Manualele Fundamentals of Compact Equipment
(Elementele de Baza pentru Echipamentele Compacte)

THE PRECISION-FARMING
RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

furnizeaza instructiuni de service gi intretinere a
echipamentelor cu prize de putere de pana la 40 cai
putere.
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Cu programele de service John Deere, activitatea dumneavoastra decurge fara intreruperi

John Deere este la dispozitia dumneavoastra

SATISFACTIA CLIENTILOR este importanta pentru John
Deere.

Distribuitorii nostri se straduie sa va ofere prompt si
eficient piese si servicii:

—Intretinere si piese de service pentru sprijinirea
echipamentului dvs.

—Tehnicieni de service instruiti si instrumentele necesare
pentru diagnosticare si reparare pentru a servisa
echipamentul dvs.

PROCESUL DE REZOLVARE A PROBLEMELOR DE
SATISFACTIE A CLIENTILOR

Reprezentantul local John Deere este dedicat sa va
intretina echipamentul si sa rezolve orice problema pe
care o puteti avea.

1. Cand contactati distribuitorul local, fiti pregatit cu
urmatoarele informatii:

—Modelul maginii si numarul de identificare al produsului

TS201 —UN—15APR13

—Natura problemei

2. Discutati problema cu managerul de service al
reprezentantului.

3. Daca nu poate fi rezolvata, explicati problema
managerului reprezentantei si solicitati asistenta.

4. Daca aveti o problemé persistentd care nu

poate fi rezolvata la reprezentanta locala, solicitati
reprezentantului local sa contacteze John Deere pentru
asistentd. Sau contactati Centrul de asistenta clienti Ag

l2 1-866-99DEERE (866-993-3373) sau trigyietine .,

e-mail la www. deere com/en LIS/aa/contac
S-Mah—+a-WAWWCEere-comren— +agrcohta
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Cu programele de service John Deere, activitatea dumneavoastra decurge fara intreruperi
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Cu programele de service John Deere, activitatea dumneavoastra decurge fara intreruperi
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Cu programele de service John Deere, activitatea dumneavoastra decurge fara intreruperi
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