AutoTrac RowSense-
skordetroska och bomulli

JOHN DEERE

INSTRUKTIONSBOK

AutoTrac RowSense-skordetroska
och bomull

OMPFP24366 UTGAVA K3 (SWEDISH)

John Deere Ag Management Solutions

PRINTED IN U.S.A.



Introduktion

Forord
TACK for kopet av en John Deere-produkt.

LAS IGENOM DENNA INSTRUKTIONSBOK noggrant
for att lara dig hantera och underhalla produkten pa ratt
satt. Felaktig anvandning kan leda till personskador
eller skador pa utrustningen. Denna handbok samt
varningsdekalerna finns aven tillgangliga pa andra sprak.
(Besok https://techpubs.deere.com/ for att bestalla.)

DENNA INSTRUKTIONSBOK bdr anses som en
permanent del av systemet och ska medfdlja produkten
om den séljs.

ALLA VARDEN i denna instruktionsbok anges bade med
metriska mattenheter och amerikanska motsvarigheter.
Anvand endast korrekta reservdelar och skruvférband.
Anvand metriska verktyg for metriska skruvférband och
verktyg med imperiella mattenheter for skruvférband med
imperiella mattenheter.

Beteckningarna HOGER och VANSTER galler i
maskinens eller redskapets koérriktning vid kdrning framat.

NOTERA MASKINENS SERIENUMMER (P.I.N.) i
instruktionsboken. Det kompletta numret behovs for att
kunna spara produkten vid eventuell stéld. Likasa behover

aterforsaljaren dessa nummer vid reservdelsbestallning.
Notera aven identifieringsnumren pa annan saker plats
avskilt frin maskinen eller produkten.

GARANTIN ingar som en del av serviceprogrammet
fran John Deere for kunder som anvander och tar
hand om utrustningen enligt beskrivningen i den har
instruktionsboken. Garantin forklaras pa garantisedeln
eller -utlatandet som du far av din aterforsaljare.

Garantin innebar att John Deere tar ansvar for sina
produkter om eventuella fel intraffar under garantiperioden.
Under vissa omstandigheter utfér John Deere ocksa
forbattringar pa plats, ofta utan kostnad for kunden aven
om garantitiden har gatt ut. Om utrustningen missbrukas
eller modifieras for att andra dess prestation utdver de
ursprungliga fabriksspecifikationerna, blir garantin ogiltig
och arbeten pa anlaggningen kan férnekas.

Om du inte ar den férsta agaren till produkten bor
du kontakta din lokala John Deere-aterférsaljare och
meddela maskinens serienummer. John Deere kan
da enklare informera dig om eventuella problem eller
produktférbattringar.

Serienummer:

zb48j1t,1692254533140 -67-17AUG23-1/1

Varumarken
Varumarken
AMS™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
Android™ Ett varumarke som tillhér Google Inc.
Apple® Ett varumarke som tillhér Apple, Inc.
AutoTrac™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
Bluetooth® Ett varuméarke som tillhér Bluetooth SIG
CommandCenter™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
GreenStar™ Ett varumérke som tillhér Deere & Company
iGrade™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
iTEC™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
JDLink™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company

John Deere Remote Display Access™

Ett varumarke som tillhér Deere & Company

Microsoft® Ett varumarke som tillhdér Microsoft Corporation i USA och andra lander
RowSense™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
Service ADVISOR™ Ett varumarke som tillhér Deere & Company
StarFire™ Ett varumérke som tillhér Deere & Company

StellarSupport™

Ett varumarke som tillhér Deere & Company

Surface Water Pro

Ett varumarke som tillhér Deere & Company

Windows®

Ett varumarke som tillhér Microsoft Corporation i USA och andra lander

bvvmsit, 1690521760389 -67-22AUG23-1/1

011224

PN=2



https://techpubs.deere.com/

Innehall

Sida

Sédkerhet
Uppmarksamma sakerhetsforeskrifterna.............. 5-1
Forsta varningsord...........ccccceeveieeeeicieee e, 5-1
Folja sakerhetsforeskrifterna...........cccccceeeeeenenneen. 5-1
Sakert underhall ...........ccccooviiiiiiiie e 5-2
Hantera elektroniska komponenter och

fasten med forsiktighet............cccoooiiiiiiiine. 5-2
Saker anvandning av guidningssystem................ 5-3
Korrekt anvandning av sakerhetsbalte ................. 5-3
Sakerhet vid arbete med frontaggregat................ 5-3
Information om regler och efterlevnad
EG-forsdkran om 6verensstammelse................. 10-1
Atergangsknapp
Instalining av aterstallningsknapp.........cccccceeeene 15-1
AutoTrac RowSense
OVETSIKE ..o, 20-1
Instédllnings- och kalibreringssystem pa
arsmodell 2012 och senare
Stall in AutoTrac RowSense med

GreenStar-monitorn ..........coccoceeiieeeeiceeeeee. 25-1
Valj stélla in AutoTrac™ RowSense™

med Generation 4-monitor .............cccecceeeennee. 25-4
Instalining av radstyrningsforskjutning................ 25-6
Stalla in rading@ng.........cccoveiiiiiiiinie e, 25-6
Kalibreringsprocedur fér radsensor

med GreenStar-monitor ..........c.cccceeeeieeeennee. 25-7
Kalibreringsprocedur for radsensorer

med Generation 4-monitor .............cccccceeenee. 25-8
Instédllnings- och kalibreringssystem pa
arsmodell 2011 och aldre
Stalla in Setup AutoTrac RowSense .................. 30-1
Installning av radstyrningsforskjutning................ 30-2
Forfarande vid radsensorkalibrering................... 30-3
Igangsattning av systemet
Minotorer och indikatorer...........cocccveeeeiiiiiinen. 35-1
Aktivera radsensorerna .........occvveeeeeeeeniineeeneenn, 35-2
GreenStar 3-monitor—Guidningsspar
Rakt SPAr......ceveveiiie e 40-1
Anpassade KUrVOr..........ccccvveeiiiciiiiee e, 40-5
AB-KUIMNVOT ... 40-8

Sida
CirkKEISPAN ...eeeeiee e 40-10
RadSOKare .........cocoeeiiiiiieiie e 40-11
Byt SPAI e 40-12
DIKESSPAI . .cii i 40-12
Spar pa skyddsvall ...........ccccoeeeiiiniiiiiee e 40-12
GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar
RaKt SPAr...cciiiiiiiieee e 45-1
Anpassade KUrVOr...........ccceeeiiiiiiieee e 45-3
AB-KUIVOT......oiiiiiici e 45-7
CIrKEISPA ..ot 45-9
RadSOKare ........ccuveveeeiiiiieee e, 45-11
Generation 4-monitor—Guidningsspar
Rakt SPAr.....ceeeieie e 50-1
KUPVSPAT ..t 50-2
CIrKEISPAN ..ot 50-4
GrANSSPA.....ueeeeeieectieeeee e cecreee e eeecree e e e 50-5
Diagnostik
Felsdkningsskarmar for GreenStar 3.................. 55-1
Felsokningsskarm for Gen4..........cccccceeeeveevvneenn. 55-2

Rengobra radsensorer
Rengora radsensorer.........ccccveeeeeevveveeeeeeeivieenn 60-1

Originalinstruktionsbok. All information, alla illustrationer och
specifikationer i denna handbok baserar pa den senast tillgéngliga
informationen vid tiden f6ér publiceringen. Rétten att ndr som helst och
utan tillkdnnagivelse géra féréndringar férbehélles.

COPYRIGHT © 2012
DEERE & COMPANY
European Office Mannheim
All rights reserved.
A John Deere ILLUSTRUCTION ™ Manual

011224

PN=1



Innehall

011224

PN=2



Sakerhet

Uppmarksamma sakerhetsforeskrifterna

Detta ar en sakerhetsvarningssymbol. Nar du ser den
har symbolen pa din maskin, var uppmarksam pa risken
for personskador.

Undvik olyckor genom att alltid félja de rekommenderade
sakerhetsforeskrifterna.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -67-030CT22-1/1

Forsta varningsord

FARA; Varningsordet FARA uppmarksammar pa en farlig
situation som, om den inte undviks, kan orsaka dodliga
eller mycket allvarliga personskador.

VARNING; Varningsordet VARNING uppmarksammar pa
en farlig situation som, om den inte undviks, skulle kunna
orsaka dodliga eller mycket allvarliga personskador.

FORSIKTIGHET; Varningsordet FORSIKTIGHET
uppmarksammar pa en farlig situation som, om den
inte undviks, skulle kunna orsaka mindre allvarliga eller
mattliga personskador. AKTA kan ocksa anvandas till
att varna for osakra arbetsmetoder associerade med
handelser som skulle kunna orsaka personskador.

Ett varningsord — FARA, VARNING eller AKTA —
anvands tillsammans med varningssymbolen. FARA
betecknar de allvarligaste riskerna. Skyltarna FARA

A VARNING

eller VARNING sitter i narheten av sarskilda faror.
Allmanna forsiktighetsatgarder anges pa AKTA-skyltarna.
AKTA anvéands ocksa till att uppmarksamma
sakerhetsforeskrifterna i denna handbok.

TS187 —67—30SEP88

DX,SIGNAL -67-050CT16-1/1

Folja sakerhetsforeskrifterna

Var noga med att lasa alla sakerhetstexter i
instruktionsboken och pa maskinens varningsskyltar.

Hall varningsskyltarna i gott skick. Ersatt omgaende
skyltar som saknas eller ar skadade. Se till att nya
komponenter och reservdelar har aktuella varningsskyltar.
Utbytesskyltar kan erhallas fran en John Deere
aterforsaljare.

Det kan finnas ytterligare sakerhetsforeskrifter som
inte finns med i denna instruktionsbok fér de delar och
komponenter som inte ar tillverkade av John Deere.

Lar dig att anvanda maskinen och reglagen pa ratt satt.
Lat inte ndgon anvanda maskinen utan instruktioner.

Hall maskinen i gott skick. Otillborlig modifiering av
maskinen kan leda till nedsatt funktion och/eller sdkerhet,
och paverka maskinens livslangd.

Kontakta din aterférsaljare av John Deere om du inte
forstar nagon del av denna instruktionsbok och behdver
hjalp.

TS201 —UN—15APR13

DX,READ -67-01AUG22-1/1
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Sékerhet

Sakert underhall

Satt dig in i serviceforfarandet innan arbetet paborjas.
Hall omradet rent och torrt.

Smorj eller utfér aldrig nagon service eller justering pa
maskinen medan den ar igang. Hall hander, fotter och
klader borta fran motordrivhna delar. Koppla loss alla drev
och aktivera reglagen for att avlasta trycket. Sank ner
alla redskap till marken. Stang av motorn. Ta ur nyckeln.
Lat maskinen svalna.

Delar som maste vara upphdjda under servicearbete skall
stottas pa ett sakert satt.

Se 6ver komponenterna regelbundet och se till att de ar
riktigt monterade. Reparera skador omedelbart. Ersatt
slitna och skadade delar. Avlagsna ev. fett, olja eller skrap.

Vid service péa sjalvgéende utrustning maste batteriets
jordkabel (-) kopplas loss fore arbete pa elsystemet eller
vid svetsningsarbeten.

Vid service pa bogserade redskap maste kabelharvan
kopplas loss fran traktorn fore arbeten pa elsystemet eller
vid svetsningsarbeten.

Fall vid rengéring eller arbete pa hog hdjd kan orsaka
allvarliga skador. Anvand en stege eller en plattform for
att battre né varje position. Anvand stabila och sakra
fotsteg och handtag.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -67-28FEB17-1/1

Hantera elektroniska komponenter och
fasten med forsiktighet

Allvarliga skador kan uppsta vid fall under monteringen
eller avlagsnandet av elektroniska komponenter som
ar monterade pa utrustningen. Anvand en stege eller
en plattform for att 1att komma &t monteringsplatsen.
Anvand stabila och sékra fasten fér hander och fotter.
Montera eller avlagsna aldrig komponenter i vata eller
isiga vaderforhallanden.

Anvand en godkand stege vid montering eller
underhallsarbete av en RTK-basstation som befinner sig
pa ett torn eller annan hog placering.

Vid montering eller underhallsarbete av en GPS-mast

som anvands pa ett redskap, anvand korrekt lyftutrustning
och bar lamplig skyddsutrustning. Masten ar mycket tung
och kan vara svar att hantera. Det kravs tva personer for

arbetet om monteringsplatserna inte kan nas fran marken
eller fran en serviceplattform.

TS249 —UN—23AUG88

DX,WW,RECEIVER -67-24AUG10-1/1
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Sékerhet

Saker anvandning av guidningssystem

Styrningssystemet far inte anvandas pa allman vag.
Stang alltid av (inaktivera) guidningssystemen fére
koérning pa allman vag. Forsok inte satta igang (aktivera)
ett guidningssystem under kérning pa allman vag.

Guidningssystem ar avsedda for att hjalpa foraren att
utfora faltarbeten effektivare. Foraren ar alltid ansvarig for
maskinens bana. Styrningssystem varken uppfattar eller
férhindrar kollisioner med hinder eller andra maskiner
automatiskt.

Guidningssystemen inkluderar alla tillampningar som
automatiserar styrningen av maskinen. Detta inkluderar,
men ar inte begransat till, AutoTrac, iTEC, AutoTrac
Turn Automation, AutoTrac Redskapsstyrning (passiv),
AutoTrac Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac och
John Deere maskinsynkronisering.

Undvik personskador genom att

¢ aldrig hoppa av eller pa maskinen under gang,
* kontrollera att maskinen, redskapet och
guidningssystemet ar ratt installda.

- Kontrollera att korrekta granser har definierats om
iTEC, AutoTrac Turn Automation eller AutoTrac
Redskapsstyrning (passiv) anvands.

- kontrollera att foljarens hempunkt har kalibrerats med
tillrackligt avstand mellan fordonen om John Deere
maskinsynkronisering anvands.

* vara pa alerten och vara uppmarksam pa omgivningen;

* Ta vid behov 6ver kontrollen av ratten for att undvika
faror pa faltet, kringstaende, utrustning eller andra
hinder.

¢ upphoéra med arbetet om det ar svart att kora maskinen
eller att se manniskor eller hinder framfér maskinen

p.g.a. dalig sikt.

¢ Ta med faltforhallandena, sikten och maskinens
utférande i berdkningen vid val av hastighet.

bvvmsit, 1690521594604 -67-28JUL23-1/1

Korrekt anvandning av sakerhetsbalte
Varning for skador eller dédsfall om maskinen valter.

Denna maskin ar utrustad med ett 6verstortningsskydd
(ROPS). ANVAND sakerhetsbaltet under drift med
Overstortningsskyddet.

* Hall i balteslaset och dra sakerhetsbaltet Gver kroppen.

e Satt in sparrhaken i balteslaset. Lyssna efter ett klick.

* Ryck i sakerhetsbaltes sparrhake for att forsakra dig
om att det sitter ordentligt.

* Dra sakerhetsbaltet 6ver hofterna.

Ersatt hela sakerhetsbaltet om fastdelar, spanne, balte
eller spole uppvisar skador.

Sakerhetsbaltet och fastdelar maste inspekteras
arligen. Var uppmarksam pa lésa delar eller skador pa
baltet, sdsom skaror, nétta stallen, onormalt slitage,

=
}
missfargning eller avskavningar. Anvand endast

utbytesdelar som godkants for traktorn. Kontakta din John
Deere-aterforsaljare.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -67-22AUG13-1/1

Sakerhet vid arbete med frontaggregat

Av funktionsmassiga skal kan inte knivbalk,
inmatningsskruv, haspel och inmatningsrullar inneslutas
helt. Sta inte i ndrheten av dessa delar under
arbetet. Utfor aldrig nagon service pa eller forsok
rensa bort materialstoppar utan att férst ha kopplat ur
huvudkopplingen, stédngt av motorn och tagit ur nyckeln.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -67-21DEC90-1/1
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Information om regler och efterlevnad

EG-forsakran om overensstimmelse

Personen som namnges nedan férsakrar att

Produkt: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

uppfyller alla relevanta bestdmmelser och obligatoriska krav i féljande direktiv:

Direktiv

Nummer

CERTIFIERINGSMETOD

EMC-direktiv (elektromagnetisk kompatibilitet)

2004/108/EU

Sjalvcertifiering enligt bilaga Il i direktivet

Namn och adress till den person inom EU som har behérighet att sammanstalla ett tekniskt konstruktionsunderlag:

Forsakran utfardad i: Kaiserslautern Tyskland

Datum for férsakran: 29 juli 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

DE-68163 Mannheim, Tyskland
EUConformity@JohnDeere.com

Namn: Aaron Senneff

Rubrik: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group

Produktionsenhet: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48j1t,1695303948124 -67-21SEP23-1/1
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Atergangsknapp

Instédllning av aterstallningsknapp .

Om en AutoTrac-maskin ar ansluten till ett majsaggregat
med RowSense aktiveras automatiskt knapp 2 och 3 pa
flerfunktionshandtaget sa att knapparna fér sankning av
skarbordet och atergang av AutoTrac kan anvandas. Pa
maskiner av modell 2012 och senare kan knappen Auto
anvandas for att satta igang AutoTrac, och radsensorer
aktiveras nar grodan far kontakt med avkannarna. (Se
Stalla in radingang i systemavsnittet for mer detaljer.)

PC582138 —UN—28JUL23

Atergangsknapp pa& maskinen (éldre)

PC582139 —UN—28JUL23

Atergangsknapp p& maskinen (éldre)

bvvmsit, 1690524195381 -67-050CT23-1/1

15-1 PN=9



AutoTrac RowSense

Oversikt

AutoTrac RowSense bestar av féljande komponenter:

¢ Integrerad AutoTrac installerad och aktiverad
pa maskinen, med uppgraderad AutoTrac
RowSense-programvara, programmerad i
styrsystemsenheten (SSU), aktivering av AutoTrac SF1
eller SF2.

- For skordetréskor i 50- och 60-serien maste Bridge
Controller/Gateway-programuppdatering installeras.

- Skordetroskor i 2008 S-, W- och T-serien och modellar
2009 i C-serien modellar maste ha LYNX installerat
for att vara kompatibla med AutoTrac RowSense.

¢ Integrerad AutoTrac installerad och aktiverad
pa maskinen, med uppgraderad AutoTrac
RowSense-programvara, programmerad i
styrsystemsenheten (SSU), aktivering av AutoTrac SF1
eller SF2.

* Maskiner av arsmodell 2012 och nyare kraver GreenStar
3 2630-monitor eller GreenStar 3 CommandCenter eller
nyare monitor.

* Maskiner av arsmodell 2011 och nyare kraver GreenStar
2 2600-monitor eller GreenStar 3 2630-monitor.

* AutoTrac RowSense-aktivering.

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 radstyrning med en
tidigare GS2 AutoTrac SF1-aktivering.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 radstyrning med en
tidigare GS2 AutoTrac SF2-aktivering eller en GS2
AutoTrac-aktivering.

¢ AutoTrac RowSense-aktivering for Gen 4-monitor kravs.

¢ StarFire positionsmottagare med SF1-, SF2-, SF3- eller
RTK-korrigeringssignal.

* Ett dar radsensorer monterade pa godkanda majsbord.

AutoTrac RowSense fungerar tillsammans med

alla befintliga sparningsmonster. AutoTrac arbetar

i foljande lagen: Anpassade kurvor, A/B-kurvor,
cirkelspar och raka spar. AutoTrac RowSense

ar en utokning till det integrerade AutoTrac pa

en kompatibel monitor for precisionsjordbruk vid
majsskord. Radsensorer monterade pa ett godkant
majsaggregat kanner av majsstjalkar for att veta var
raden ar. AutoTrac-guidningstillampningen anvander
radsensorsignalen i kombination med befintliga
AutoTrac-signaler for att halla maskinen pa sin
guidningsvag. Om det inte kommer nagon signal fran
radsensorerna (t.ex. nar man kor genom vatten), anvands
den vanliga GPS-guidningen. | dvrigt &r egenskaperna
hos AutoTrac i stort sett oférandrade. Radsensorer ar helt
enkelt en annan positionsinmatning for att styra maskinen.
Alla sparningslagen ar installda pa samma satt som for
GPS-baserad AutoTrac.

zb48j1t,1688365471549 -67-28SEP23-1/1
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Instédllnings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

Still in AutoTrac RowSense med POo821Se —UN—01ALGZS
GreenStar-monitorn [
o [ |
Med GreenStar 3-monitorn -=
=
OBS: Genomfér féljande steg férutom att stélla in Ven
AutoTrac innan du anvénder den hér produkten: v
1. Valj Meny. 7b48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-1/13
2. Valj GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23
GS IR
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-2/13
3_ Valj gwdnlng PC582160 —UN—01AUG23
Guidning
zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-3/13
4. Valj guidningsinstaliningar. PC582161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings
Instéliningar fér guidning
zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-4/13
5. Valj &ndra RowSense-instaliningar. PC582162 —UN—01AUG23
RowSense
: Change
Settings
Andra RowSense-instéllningar
Fortséttning pa nésta sida zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-5/13
25-1 011224
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

6. Valj systemstatus (A) for att aktivera
radstyrningssensorer.

7. Kontrollera att sensorforskjutningsvardet (B) ar ratt (0
ar standardvéarde).

Valj radinmatning (C) fér dnskat lage.

Tryck pa Acceptera (D) for att lamna
RowSense-installningarna.

A—Systemstatus
B—Sensorforskjutning

C—Radinmatning
D—Godkann

RowSense Settings

s e Enabled
Emsor Offset | | 0 | + |
E?.tn; 0 | et

zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-6/13

PC582140 —UN—28JUL23

Sidan RowSense-instéllningar

10. Symbolen AutoTrac RowSense visas pa korsidan i
anvandargranssnittet for AutoTrac-guidning.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-7/13

Anvidnda GreenStar 3 CommandCenter-monitor

OBS: Genomfér foljande steg férutom att stélla in
AutoTrac innan du anvénder den hér produkten:

1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

Meny

zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-8/13

2. Valj GreenStar (GS3).

Fortséttning pa nésta sida

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-9/13
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

3. Klicka pa "Instéllningar". PC582163 —UN—01AUG23
®

+

Settings

Instéliningar

zb48j1t,1690443942471 -67-17SEP23-10/13

4. Va&lj RowSense-instaliningar. PCS82164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

RowSense-instéllningar

zb48]1t,1690443942471 -67-17SEP23-11/13

5. Valj systemstatus (A) for att aktivera

radstyrningssensorer. RowSense Settings
6. Kontrollera att sensorforskjutningsvardet (B) ar ratt (0
ar standardvarde). e C A
7. Valj radinmatning (C) for 6nskat lage. SNW — I 0 |+|
Tryck pa Acceptera (D) for att lamna
RowSense-installiningarna. . jﬁ
Entry &J Manual

A—Systemstatus C—Radinmatning
B—Sensorforskjutning D—Godkann

zb48]1t,1690443942471 -67-17SEP23-12/13

PC582140 —UN—28JUL23

Sidan RowSense-instéllningar

9. Symbolen AutoTrac RowSense visas pa korsidan i PC582150 —UN—01AUGZ3

anvandargranssnittet for AutoTrac-guidning.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -67-17SEP23-13/13
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

PC28961 —UN—24APR23

Vilj stdlla in AutoTrac™ RowSense™ med

Generation 4-monitor
OBS: Genomfér féljande steg férutom att stélla in

AutoTrac innan du anvénder den hér produkten:

Meny
1. Valj Meny.
bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-1/7
2. Valj tillampningar. PC582132 —UN—27JUL23
Applications
Tilldmpningar
bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-2/7
3. Valj AutoTrac-guidning. PC28717 —UN—25AUG22
AutoTrac-guidning
bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-3/7
4 Valj information PC582133 —UN—27JUL23
Information
bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-4/7
Valj PA/AV (A) for att aktivera radstyrningssensorer. RowsSense

» ()

Valj 6nskat radinmatningslage, antingen GPS-styrning

B

(C) eller manuell styrning (D). | Status & Settings ‘ ON ) OFF .
7. Valj status och instéllningar (B) for att komma at %
sensorns forskjutningsinstallning. Row Entry Mode i
=}
- |
QZQQ'Q‘Q och instéllningar gzﬁiﬁiﬁﬂ?&%ing @Q_;l GPS Steer @@ Manual Steer g
g

Informationssida fér RowSense
Fortséttning pa nésta sida bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-5/7
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare ‘

8. Kontrollera att sensorforskjutningsvardet (B) ar ratt (0
ar standardvarde).

9. Valj PA/AV (A) for att aktivera radstyrningssensorer.

10.Valj X i det 6vre hogra hornet for att avsluta
RowSense-status och -instéllningar.

A—PA/AV B—Sensorférskjutning

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @

(A)

SensorOffset =
%. stand By on PGl
| LT TR T |
) e e @ A guldance track must be selected
- o . -
[ < ] [ 4 @ ces signal adequate 3
Reset 2
@ Rowsense sensor voltages 0K N
( |
=0 z
\_J (D RewSense sensors unable to detect crop 3|
Sensor Voltages 3
Leht v [ o | @ Resume AutaTrac §
Right | W i 8
a

Sida fér RowSense-status och -instéllningar

bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-6/7

11. Symbolen for AutoTrac RowSense (A) visas pa
tillAmpningssidan fér AutoTrac-guidning.

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guidance @ & m

Guidance
Track 1

¢ -5
| SetTeack

30.0001t
Track Spating
Rows ense

»le

offset
&

IER

,

PC582137 —UN—28JUL23

AutoTrac-quidningssida med RowSense aktiverad

bvvmsit, 1690446889571 -67-17SEP23-7/7
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

Installning av radstyrningsforskjutning

En forskjutning kan laggas till radstyrningen sa att
inriktningen av stjdlkar som matas in i majsbordet andras.

Exempel dar inriktningsandring kravs:

* Plantera gissade rader ligger i mitten pa majsbordet och
raderna har évermatats av bordet. En forskjutning kan
anvandas for att "dela pa skillnaden” s& att alla rader
lutar men inte sa kraftigt som utan forskjutning.

¢ Straskiljare med radsensorer riktas inte in mot raden.
En forskjutning kananvandas for att kompensera for
fel inriktning tills reparationer kan utféras for inriktning
av sensorerna.

Om du anger ett lagre forskjutningsvarde an 0 kan
skordetroskan drivas nagot at vanster, och om du anger
ett hogre forskjutningsvarde an 0 kan skordetroskan
drivas nagot at hoger. Standardvardet ar 0 och kan
variera fran =50 till 50.

1. Sa har navigerar du till RowSense-installningar:

Pa GreenStar 3-monitor: Valj Meny, GreenStar
(GS3), Guidning, Guidningsinstéallningar och valj
sedan Andra RowSense-instaliningar. Fér mer

information, se Stalla in AutoTrac RowSense med
GreenStar-monitor i detta avsnitt.

Pa GreenStar 3 CommandCenter-monitor: Valj
Meny, GreenStar (GS3), installningar och valj sedan
RowSense-installningar. Fér mer information, se
Stélla in AutoTrac RowSense med GreenStar-monitor
i detta avsnitt.

Pa Gen 4-monitor: Valj Meny, Tillampningar,
AutoTrac-guidning, Information och valj sedan
Status och Installningar under RowSense. For mer
information, se Stalla in AutoTrac RowSense med
Gen 4-monitor i detta avsnitt.

. Ange sensorforskjutningsvarde mellan —50 och 50.

Standardvardet ar 0.

Pa GreenStar 3-monitor: Tryck pa Acceptera (J) for
att lamna RowSense-installningarna.

Pa GreenStar 3 CommandCenter-monitor: Tryck pa
Acceptera (J) for att Amna RowSense-installningarna.

Pa Gen 4-monitor: Valj X for att avsluta
RowSense-status och -installningar.

bvvmsit, 1690530224859 -67-14SEP23-1/1

Stélla in radingang
Med GreenStar-monitor
1. Sa har navigerar du till RowSense-installningar.

Pa GreenStar 3-monitor: Valj Meny, GreenStar
(GS3), Guidning, Guidningsinstallningar och valj
sedan Andra RowSense-instéllningar. Fér mer
information, se Stalla in AutoTrac RowSense med
GreenStar-monitor i detta avsnitt.

Pa GreenStar 3 CommandCenter-monitor: Valj
Meny, GreenStar (GS3), installningar och valj sedan
RowSense-instéllningar. For mer information, se
Stélla in AutoTrac RowSense med GreenStar-monitor
i detta avsnitt.

2. Valj radinmatning (C) for 6nskat lage.

3. Tryck pa Acceptera (D) for att Iamna
RowSense-installningarna.

A—Systemstatus
B—Sensorforskjutning

C—Radinmatning
D—Godkénn

Fortséttning pa nésta sida

RowSense Settings

A o Enabled

Status k_,

Smsoroﬂ'set _| 0 |+|

E?:; C I Manual

PC582140 —UN—28JUL23

Sidan RowSense-instéllningar

bvvmsit, 1690534615778 -67-17SEP23-1/2
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare ‘

Med Generation 4-monitor

1. Sa har navigerar du till RowSense-installningar.

RowSense

® _®

e o Status &Setti | o |
Valj Meny, Tillampningar, AutoTrac-guidning och valj | i N 2 @
sedan Information. g
2. Valj PA/AV (A) for att aktivera radstyrningssensorer. Bow-Entry Made 2
|
3. Valj énskat radinmatningslage, antingen GPS-styrning () GPS Steer (@) Manual Steer 8
(C) eller manuell styrning (D). ©‘C-) ®@ &
O
4. Tryck p& X for att lAmna RowSense-status och L *
installningar. Informationssida for RowSense
Manuellt: A—PA/AV C—GPS-styrning
1. Kor maskinen in pa raden. B—Status och instillningar D—Manuell styrning
2. Tryck pa atergangsknappen en gang for att sanka
bordet. 3. Trvek pa ateradnask d ana for att
3. Tryck pa atergangsknappen en andra gang for att ) Etlc pa adergangs happen en andra gang for a
aktivera styrningen och radsensorerna. aklivera radsensorerna.
GPS: OBS: AutoTrac kopplas in nér atergangsknappen
) trycks in. Radsensorerna aktiveras nér grédan
1. Kor maskinen in pa raden. far kontakt med avkdnnarna.
2. Tryck pa atergangsknappen en forsta gang for att
sanka bordet och aktivera styrningen.
bvvmsit, 1690534615778 -67-17SEP23-2/2
. . . Greon Star - Diagnostic Roadinrgs
Kalibreringsprocedur for radsensor med Due to software ciranges, read the laest Operator Manud prior to operation. To
Greenstar_monitor obiain a copy, seeyvour deaer or visit wrae deere.con
Denna procedur utférs nar systemets har installerats eller view |RowSense @ -
reparerats. Radsensorerna méaste vara installerade och o
positionerade i vilolaget. it e
Se till att radsensorerna ar installerade och att fjadrar haller Row Sensors Avallable:  Yes
kvar dem i vilolaget. Hoj skarbordet sa att radsensorerna FoaiSanse RaRlEn AT Yes
inte nuddar marken. Maskinen féar inte réra sig. P
1. For att navigera till sidan GreenStar- R
felsdkningsavlasningar. Valj Meny, GreenStar Primary Steering Source  GPS
(GS3) och valj sedan Felsokningar. Sensor Coast Mode Time Remaining: 0
isec)
2. Vaélj RowSense fran rullgardinsmenyn Visa (A). @ Left Sensor Vollage: 25 @
3. Aktivera RowSense-sensorn innan kalibreringen @ Right Sensor Voltage: 25 %
paborjas. For mer information, se Stélla in AutoTrac Cotibrate Senmar il
RowSense med GreenStar-monitor i detta avsnitt. 7
4. Se till att RowSense-sensorerna ar kalibrerade med ®cmm,www T 5
vilospanningar. S
OBS: Vilolagesspénningen fér hbger sensor maste Radsensorkalibrering
overstiga 2,5 volt. Viloldgesspdnningen for vanster
sensor maste understiga 2,5 volf. A—Visa D—CAL

5. Valj CAL (D) for att lagra sensorns vilospanning i
styrsystemets styrenhets (SSU) minne.

6. Efter lyckad kalibrering, avsluta avlasningar av
GreenStar-felsdkningar.

B—Spanning i vénster sensor
C—Spanning i hoger sensor

E—Kalibreringsstatus

bvvmsit, 1690544832169 -67-17SEP23-1/1
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2012 och senare

Kalibreringsprocedur for radsensorer med
Generation 4-monitor

Denna procedur utfors nar systemets har installerats eller
reparerats. Radsensorerna maste vara installerade och
positionerade i vilolaget.

Se till att radsensorerna ar installerade och att fiadrar haller
kvar dem i vilolaget. Hoj skarbordet sa att radsensorerna
inte nuddar marken. Maskinen fér inte rora sig.

1. Sa har navigerar du till RowSense-installningar.

Valj Meny, Tilldmpningar, AutoTrac-guidning,
Information och valj sedan Status och Installningar
under RowSense.

2. Aktivera RowSense-sensorn innan kalibreringen
pabodrjas. Se Stélla in AutoTrac RowSense med
Generation 4-monitor i detta avsnitt.

3. Se till att RowSense-sensorerna ar kalibrerade med
vilospanningar.

OBS: Viloldgesspénningen for héger sensor maste
overstiga 2,5 volt. Viloldgesspdnningen for vanster
sensor maste understiga 2,5 volt.

—

-I'H'I. Rowsense Status & Settings @
SensorOffset

[x]
B~

-
*
ﬁ | nAn stand By
P R d| ]
= @ A guidance track must be selected
| |
|.. ‘ | ’ = (@ GPs signal adequate
Reset
@l Rowsense sensor valtages 0%
=0
. | @l RowSenie sensors unable to detect crop
Sensor Voltages
Left 25 AL @ Resiame AutaTrac
Right | W
Sida fér RowSense-status och -instéllningar
A—PA/AV B—CAL

4. Valj CAL (B) for att lagra sensorns vilospanning i
styrsystemets styrenhets (SSU) minne.

PC582142 —UN—28JUL23

bvvmsit, 1690544848389 -67-19SEP23-1/2

5. Las av kalibreringsprocessens detaljer och valj Starta
kalibrering.

Las noga igenom kalibreringskraven och valj Nasta.

7. Efter lyckad kalibrering valjer du OK och X for att
avsluta Status och Installningar for RowSense.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Pabdérja kalibreringen

bvvmsit, 1690544848389 -67-19SEP23-2/2
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Instéllnings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2011 och aldre

Stélla in Setup AutoTrac RowSense

OBS: Genomfér féljande steg férutom att stélla in

AutoTrac innan du anvénder den hér produkten:

1. Valj Meny.

PC582144 —UN—31JUL23

+ B

Meny
bvvmsit, 1690794031707 -67-17SEP23-1/5

2. Valj Ursprunglig GreenStar-monitor.

PC582145 —UN—31JUL23

Ursprunglig GreenStar-monitor
bvvmsit, 1690794031707 -67-17SEP23-2/5

Original
GreenStar
Monitor

3. Valj KONFIGURATION.

PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Konfiguration
bvvmsit, 1690794031707 -67-17SEP23-3/5

4. Valj AutoTrac (B).

A—Harvest Monitor
B—AutoTrac

C—Layout for kérsida

Harvest Monitor

A
B

AutoTrac

RUN Page Layout C

PC582147 —UN—31JUL23

Konfigurationssida

Fortséttning pa nésta sida bvvmsit,1690794031707 -67-17SEP23-4/5

011224
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2011 och é&ldre ‘

och radstyrningsalternativet aktiverat.

Kalibrera vid behov radstyrningssensorerna.

(100 ar standardvarde).

A—Styrningskénslighet
(50-200)

B—AutoTrac Calibration
(Kalibrering av AutoTrac)

C—Radstyrningsalternativet
installerat

D—Kalibrering av
radstyrningssensor

(50-150)
F—Anviénds ej
G—Konfiguration

Valj YES (ja) for radstyrningsalternativet installerat (C)

Kontrollera att sensorférskjutningsvardet (E) ar ratt

E—Radstyrningsférskjutning

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance
Calibration

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

SETUP

INFO

ApHEREEEEE

Setup

EEEEa6 8

PC582148 —UN—31JUL23

4

Sida for konfigurering av AutoTrac

bvvmsit,1690794031707 -67-17SEP23-5/5

Installning av radstyrningsforskjutning

En forskjutning kan laggas till radstyrningen sé att

inriktningen av stjalkar som matas in i majsbordet andras.

Exempel dar inriktningsandring kravs:

* Plantera gissade rader ligger i mitten pa majsbordet
och raderna har dvermatats av bordet. En forskjutning
kan anvandas for att dela pa skillnaden sa att alla rader

lutar, men inte sa kraftigt som utan forskjutning.

e Straskiljare med radsensorer riktas inte in mot raden.
En forskjutning kan anvandas for att kompensera for

fel inriktning tills reparationer kan utféras for fysisk
inriktning av sensorerna.

Om du anger ett Iagre forskjutningsvarde an 100 kan

maskinen drivas nagot at vanster, och om du anger ett
hogre forskjutningsvarde an 100 kan maskinen drivas
nagot at hoger. Standardvardet ar 100 i intervallet —50

till 150.
1. FOr att navigera till AutoTrac-konfigurationen.

Valj Meny, Ursprunglig GreenStar-monitor,
KONFIGURATION och valj sedan AutoTrac.

2. Valj radstyrningsforskjutning (50-150) (E).

och 150. Standardvardet &r 100.

Ange forskjutningsvardet for radstyrning, ar mellan 50

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed

Yes @

Row Guidance

C
Calibration

EE B EEE
B =)=

Sensor

v

Row Guidance

Offset (50 - 150)

100

SETUP

INFO

Setup

EEEEa0 8

PC582148 —UN—31JUL23

4

Sida for konfigurering av AutoTrac

A—Styrningskanslighet
(50-200)

B—AutoTrac Calibration
(Kalibrering av AutoTrac)

C—Radstyrningsalternativet
installerat

D—Kalibrering av
radstyrningssensor

E—Radstyrningsforskjutning
(50-150)

F—Anvands ej

G—Konfiguration

bvvmsit, 1690794031816 -67-17SEP23-1/1
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Instélinings- och kalibreringssystem pa arsmodell 2011 och é&ldre

Forfarande vid radsensorkalibrering

Denna procedur utfors nar systemets har installerats eller
reparerats. Radsensorerna maste vara installerade och
positionerade i vilolaget.

1. FOr att navigera till AutoTrac-konfigurationen.

Valj Meny, Ursprunglig GreenStar-monitor,
KONFIGURATION och valj sedan AutoTrac.

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed 1

P

H0Hopes

EEDEBDBEB

2. Kontrollera att radsensorerna ar installerade och att :
fiadrar haller kvar dem i viloldget. Hoj skérbordet s& Row Guidance Sensor
att radsensorerna inte nuddar marken. Maskinen far Calibration
inte rora sig. )
Row Guidance 100
3. Valj kalibrering av radstyrningssensor (D). Offset (50 - 150) g
2
SETUP s
A—Styrningskéanslighet E—Radstyrningsforskjutning |
(50-200) (50-150) 5
B—AutoTrac Calibration F—Anviénds ej INFO J,
(Kalibrering av AutoTrac) G—Konfiguration §
C—Radstyrningsalternativet 2
installerat Setup Q
D—Kalibrering av Sida for konfigurering av AutoTrac
radstyrningssensor
bvvmsit, 1690794031747 -67-19SEP23-1/2
Kalibrera sensorernas vilolagesspanning. E] EI m Calibration
5. Valj kalibrera radstyrningssensor (E) for att lagra
sensorns vilospanningar i styrsystemets styrenhets E m EI
(SSU) minne. B E
OBS: Viloldgesspénningen fér hbger sensor maste
éverstiga 2,5 volt. Viloldgesspénningen for vénster
sensor maste understiga 2,5 volf. _
C
6. Avsluta radsensorns kalibreringslage efter den lyckade @
kalibreringen. B Left Sensor Cal (V) 1.17 @
) ) ) ) ; Right Sensor Cal (V) 3.83
A—Anvands ej E—Kalibrera radstyrningssen- |
B—Anvinds ej sor | i
C—Vanster sensorkalibrering F—Anvinds ej Cailbrat.e |E] @
V) 1,17 G—AutoTrac Row Guidance Sensor 3
D—Hadger sensorkalibrering (V) SETUP =
3,83 IE' |
| 5
|
2
[ ] | woree @
g
Radsensorkalibrering

bvvmsit, 1690794031747 -67-19SEP23-2/2
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Igangsattning av systemet

Minotorer och indikatorer

Nar AutoTrac RowSense anvands kan foljande
RowSense-statusikoner visas pa monitorn.

Pa GreenStar 2-monitorn: AutoTrac RowSense visas
pa kartan under fliken guidningsbild som anger att
radsensorerna ar tillgangliga (nar SENSORSTATUS ar
aktiverad).

Pa GreenStar 3 2630-monitorn: AutoTrac RowSense
visas pa kartan under fliken guidningsbild som anger att
radsensorerna ar tillgangliga (nar SENSORSTATUS ar
aktiverad).

Pa GreenStar 3 CommandCenter-monitorn: AutoTrac
RowSense visas pa korsidan.

Pa fjarde generationens monitor: AutoTrac RowSense
visas pa sidan AutoTrac-styrningstillampning.

Varje ikon visar RowSense-statusen. Statussymbolen
for RowSense andras fran gra till fargad beroende pa
RowSense-statusen.

Gray — RowSense-systemet ar installerat.

Green — RowSense ar aktivt och arbetar med bade GPS
och radsensorer.

Yellow — RowSense ar aktiv men fungerar endast med
radsensoringangar.

Red — RowSense ar aktiv men fungerar endast med GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

Systemet installerat
PC582151 —UN—01AUG23

Systemet aktivt, arbetar med bade radsensor och GPS
PC582152 —UN—01AUG23

Férlorade GPS, arbetar endast med radsensordata
PC582153 —UN—01AUG23

Férlorade radsensorsignal, arbetar endast med GPS

bvvmsit, 1690865482645 -67-17SEP23-1/1
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lgéngséttning av systemet

Aktivera radsensorerna

Radsensorerna styr maskinen nar de kan bestamma

en radposition. Féraren marker att radsensorerna styr

maskinen genom att AutoTrac™ RowSense vaxlar fa
gront och visar en rorelse.

rg till

Nar den ursprungliga vagen har stéllts in (en A/B-linje

eller en ursprungligen registrerad kurvsparsvand
kan atergangsknappen tryckas in nar maskinen

a)

befinner sig inom halva avstandet mellan spar och pa
ett acceptabelt avstand till raderna. Radsensorn styr

maskinen sa snart som radsensorn agerar.

Genomfora en vandtegssvang: Vandtegssvangar gors
pa samma satt som GPS-baserad AutoTrac. Foraren
riktar in sig enligt den vag som ska foljas. AutoTrac foljer
guidningsvagen nar du trycker pa atergangsknappen.
Radsensorerna kanner sedan av radens position och
foljer raden. Det gar att anvanda radutékningsfunktionen i
anpassade kurvor, cirkelspar och A/B-kurvor for att utka
narliggande rader in i vandtegen.

Guidance ShiftfTrack
Setlings

Settings iTEC Fro

(<

o

DD

o
4
R

, ",
> | >
# i

D

8 Q
& | o g
125 8 prg | 2 g
Steer Sensitivity — z| zl
2 =)
an 3 7
Set Track 0 m B Set Track % @ ©
N o I
g 2
Track 1 30,000 {ft) o Track 1 = 8
GreenStar 2-monitor GreenStar 3 2630-monitor
% 4 AltoTrac Guidance & &
AUTO "ﬂ | AutaTrac Guldance
OnfOfF JSuidance
=] T s ~ = Track 1
o | SetTrack
1 1 0
Scitings || Mep Whieat (Whitel
3 Engared ' Track Spacing
Shilt Track
B »
Steering .
- 70 _, 3 -
g Am 10 I« . H §
2 Hesct Track <
S 1.00n
? AutoPath chift Increment ‘T
y ! 5 3
L. s = |
£ ory 8 == TR 5
i ] < S
Be/nD) 48| 3 8
=] ? a
GreenStar 3 CommandCenter-monitor Generation 4-monitor
bvvmsit, 1690867627910 -67-27SEP23-1/1
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GreenStar 3-monitor—Guidningsspar

Rakt spar

Rakt spar ska anvandas nar raderna ar raka och inte
varierar med mer an ca 1 m (3-1/4 ft). Rakt guidningsspar
beraknar alla banor som avviker fran banan.

Om faltet ar relativt rakt och riktningen inte andras
rekommenderar vi att du anvander Rakt spar eftersom det
gor det mojligt att kora in i raden pa intilliggande banor.
Arbete med radinfart forbattras nar faltet har planterats
med AutoTrac. Arbetet forbattras nar rader forsvinner
pga. vatten.

Nar du befinner dig i ett rakt spar, atercentreras
GPS-raden automatiskt. Pa sa séatt inriktas GPS-banan
korrekt i forhallande till raderna.

OBS: Denna funktion forekommer inte for
anpassade kurvor.

Spar 0 kan definieras pa flera olika satt:

* A + B — Definiera guidningsspar 0 genom att kéra det
med maskinen.

* Auto B — Definiera spar 0 genom att kéra det med
maskinen.

® A + riktning — Definiera guidningsspar 0 genom att
kora maskinen till punkt A och ange ett férdefinierat
riktningsvarde.

* L at./Long. — Definiera guidningsspar 0 genom att ange
férdefinierade koordinatvarden for latitud och longitud
for punkterna A och B.

¢ Lat./long. + riktning — Definiera guidningsspar 0 genom
att ange fordefinierade koordinatvarden for latitud
och longitud for punkt A och ange ett fordefinierat
riktningsvarde.

For instéllning av raka guidningsspar

Rakt spar

PC10390 —UN—07JANO8

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-1/9

1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Meny

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-2/9

2. Valj GreenStar (GS3).

Fortséttning pa nasta sida

PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-3/9
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GreenStar 3-monitor—Guidningsspar

3. Valj guidning.

PC582160 —UN—01AUG23

Guidning

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-4/9

4. Valj guidningsinstallningar.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Instéliningar fér guidning

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-5/9

5. Valj sparningslaget rakt guidningsspar.

6. Valj visningsalternativ.

OBS: Sétt inspelningen pé paus nér du inte skérdar.
OBS: Kontrollera att en SF1-, SF2-, SF3- eller

RTK-signal féreligger genom att kontrollera
mottagaren pa korsidan.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
w

Rakt guidningsspér fran sparningsldage

7. Kontrollera att sparavstandet ar ratt. Andra avstandet
mellan spar under guidningsfliken om det ar fel.

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-6/9

8. Valj sparuppsattning 0.

PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

Sidan Stéll in guidningsspar 0

Fortséttning pa nasta sida zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-7/9
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10.

11

12.

13

Valj namnet pa guidningssparet under valj aktuellt
guidningsspar 0 (A). Om inget namn finns ska du
skapa ett nytt genom att valja ny (C).

Valj en sparningsmetod fran metod (B).

. Valj installning A (F) och kér maskinen till bérjan av

guidningssparet.

Valj installning B (G) och kér maskinen minst 10 m for
att avsluta sparinmatningen.

Ett guidningsspar over faltet kommer att skapas.

. Valj acceptera for att kdra AutoTrac RowSense.
14.

Avbryt konfigurationen nar som helst och aterga till
sidan Guidningsinstalining genom att trycka pa Avbryt

(H).

A—Nuvarande spar 0 E—Avstand mellan spar
B—Metod F—Installning av A
C—ny G—Instéllning av B
D—Ta bort H—Avbryt

Set Track O

Currort Track 0

e OF @ ¢ AsB , ¢

Maothod

©*= |

L==0 ——

Guidance Line Caoulation

LJohn Deere

Headimg :  0U0000

A :
— Point A& Lat:  0UODO0D000

Elevation
Lt el

Point A Lon: 00000000

®Tl-:I(Spn:'-\g 30.000
I (Fty

Total Shifts o gin)

=

® [

AQ)

Cancel

PC590573 —UN—17AUG23

Fortséttning pa nésta sida

Instélining av guidningsspar 0

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-8/9
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Rad forsvinner—Det finns ingen rad i ett vattendrag.

Eftersom rakt guidningsspar och A/B-kurvor centrerar

guidningssparet ar chansen storre att systemet hittar ratt

rad pa den andra sidan av vattendraget. —— —

OBS: Om bade GPS- och radsensorsignalerna
férloras aktiveras inte systemet férrén
GPS-signalen aterkommer.

L)
/
/

PC10391 —UN—08JANO8

Vattendrag

zb48j1t,1691052171610 -67-17SEP23-9/9

40 -4 011224

PN=27



GreenStar 3-monitor—Guidningsspar

Anpassade kurvor

PC10399 —UN—O04FEBO08

Viégen &ndras vid kérning genom ett falt

Anpassade kurvor kan anvéndas pa alla falt. Men vi
rekommenderar starkt att du anvander den nar banan
andras under kérning genom faltet, vid riktningsandringar
eller nar kurvan ar U-formad. Anpassade kurvor har en
extra funktion fér val av RowFinder med en vaxlingsknapp.
Du kan anvanda radsensorerna till att styra maskiner
nar sensorerna har aktiverats for en viss rad.
Kurvsparsregistreringen maste vara PA. Den fastlagger
forsta vandan och gor sa att utvidgade raka linjer uppstar.

Adaptiva kurvor projiceras endast pa det intilliggande
sparet, men de har den fordelen att de klarar av olika
kurvformer, och eventuella métesradsfel ackumuleras
inte Over faltet.

Om det finns flera maskiner pa faltet tillater inte anpassade
kurvor 6verhoppning av spar. | denna situation fungerar
inte anpassade kurvor om avstandet mellan spar for
den/de 6vriga maskinen/maskinerna laggs till. Om t.ex.
ett 12 raders skarbord efterfoljer ett 8 raders skarbord pa
30-tumsrader vid samtidig skord pa samma falt, behéver
var och en ett sparavstand pa 20 rader (50 fot).

Anvandning av anpassade kurvor rekommenderas nar
skoérdevagen andras ofta dver faltet. Anpassade kurvor
projiceras endast over till nasta bana.

Stalla in anpassade kurvor

Fortséttning pa nésta sida

l

Riktningséndringar pa féltet

Kurvorna é&r u-formade

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEB08

zb48j1t,1692099522625 -67-27SEP23-1/7
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1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

Meny

zb48]1t,1692099522625 -67-27SEP23-2/7

2. Valj GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099522625 -67-27SEP23-3/7

3. Valj guidning.

PC582160 —UN—01AUG23

Guidning

zb48j1t,1692099522625 -67-27SEP23-4/7

4. Valj anpassade kurvor fran sparningslage.

5. Valj visningsalternativ.

OBS: Sétt inspelningen pa paus nér du inte skérdar.
OBS: Kontrollera att en SF1-, SF2-, SF3- eller

RTK-signal féreligger genom att kontrollera
mottagaren pa korsidan.

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &
w

Anpassade kurvor fréan sparningslage

6. Se till att avstdndet mellan spar &r korrekt. Andra
avstandet mellan spar under guidningsfliken om det
ar fel.

Fortsittning pa nasta sida zb48j1t,1692099522625 -67-27SEP23-5/7
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7. Tryck pa registreringsknappen fér att pabérja
registrering av banan.

8. Kor banan genom faltet. Nar du har koért igenom den
forsta banan skapas en projicering endast av nasta
bana.

9. Valj aterga for att kéra AutoTrac RowSense.

10. Avbryt konfigurationen nar som helst och aterga till
sidan guidningsinstalining genom att trycka pa avbryt.

| AutoTrac-laget stangs inspelningen av nar ratten
vrids. | dokumenteringslaget stangs inspelningen av nar
skarbordet hdjs.

AutoTrac-lage— Om foraren vill ha en forbattrad
radingang for endast intilliggande bana ska anpassad
registrering kopplas till AutoTrac. Detta rekommenderas
endast om faltet ar relativt rakt utan extrema kurvor och
AutoTrac sallan avaktiveras (pa grund av manuell styrning
eller férlorad GPS).

Documenteringslage— Koppla anpassade kurvor
till dokumentering. Pa s& satt kan foraren fatta tag i

PC590563 —UN—17AUG23

M5 ®
Registrera

ratten under drift och fortsatta att spela in aktuell bana.
Radférlangningar finns tillgangliga i nasta bana, men de
ar inte speciellt anvandbara vid radingangen eftersom
det sker en forsoérjning vid upplockning av skarbordet i
andraderna. Prestandan ar marginell nar rader forsvinner.

Manuell registrering— Foraren kan koppla anpassad
registrering till manuell registrering. Det har laget tillater
inte radfdrlangningar savida inte foraren trycker ihallande
pa stopp vid andraden. Om foraren glémmer att stanga
av inspelningen kan problem som felaktig kurvprojicering
uppsta. Exempel: Banan spelas in om féraren lamnar
raden utan att trycka pa paus. Nar foraren kor i en
intilliggande bana dras maskinen nagot ut fran raden
eftersom det inte finns nagon projiceringslinje.

zb48j1t,1692099522625 -67-27SEP23-6/7

Valj Meny, GreenStar (GS3), Guidning, Guidningsin-
stallningar, Installningar for Kurvspar och valj sedan
Registrering av Kurvspar (A).

De anpassade kurvlagena kan andras genom att valja
Onskat lage.

* AutoTrac
* Dokumentering
¢ Handbok
A—Inspelning av Kurvigt spar D—Vandradie med redskapet
B—NMellanrumsfylinad av nere i marken (ft)
anpassad kurva E—Godkann

C—Jéamna snéva vandningar

Curve Track Settings

Curve Track
Recording [E:' @ ¢
Adaptive Curve Gap Fill m
Smooth |
Tight Turns J ©

Innplement In-Ground Turn 320.000 @

Fadius
i)

i

zb48j1t,1692099522625 -67-27SEP23-7/7

PC590581 —UN—17AUG23

Instéliningar av kurvspar
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AB-kurvor

Anvandning av A/B-kurvor rekommenderas nar det finns
en kontinuerlig kurva pa faltet. Det mojliggor radingang
pa intilliggande banor. Radingang forbattras om faltet har
planterats med AutoTrac. A/B-kurvor uppvisar aven battre
prestanda under perioder nar raderna forsvinner.

A/B-kurvor har den fordelen att de projicerar ett kurvspar
Over ett falt som parallella linjer, men kurvans form ar
densamma vid varje vanda.

Nar du befinner dig i A/B-kurvor, atercentreras
GPS-kurvan automatiskt. Pa sa satt inriktas GPS-banan
korrekt i forhallande till raderna.

OBS: Denna funktion forekommer inte for A/B-kurvor.

Stalla in A/B-kurvor

PC10393 —UN—08JANO08

A/B-kurvor beréknar alla banor som avviker fran banan.

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-1/7

1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

Meny

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-2/7

2. Valj GreenStar (GS3).

Fortsattning pa nésta sida

PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-3/7

40-8

011224

PN=31




GreenStar 3-monitor—Guidningsspar

3. Valj guidning.

PC582160 —UN—01AUG23

Guidning
zb48j1t,1692099671127 -67-19SEP23-4/7
4. Va&lj guidningsinstaliningar. PCs82161 —UN—01AUG23
OBS: Sétt inspelningen pé& paus nér du inte skérdar. Guidance
Settings

Instéliningar fér guidning

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-5/7

5. Valj A/B-kurvor i sparningslaget.
6. Valj visningsalternativ.
OBS: Kontrollera att en SF1-, SF2- eller RTK-signal

féreligger genom att kontrollera mottagaren
pa korsidan.

7. Se till att avstandet mellan spar &r korrekt. Andra
avstandet mellan spar under guidningsfliken om det
ar fel.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves

A
v

A/B-kurvor i sparningsléget

8. Valj stall in A/B-kurva.

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-6/7

9. Valj namnet pa A/B-kurvan fran aktuell A/B-kurva (A).
Om inget namn finns ska du skapa ett nytt genom att
valja ny (B).

10. Valj registrera/stoppa (E) for att starta registreringen.

11. Valj visa och koér maskinen.

12. Valj registrera/stoppa (E) for att avbryta registreringen

13. Kurvorna projiceras i detta lage over faltet.

14. Tryck pa atergang for att kéra AutoTrac RowSense.

15. Avbryt konfigurationen nar som helst och aterga till
sidan guidningsinstallning genom att trycka pa avbryt.

A—Aktuell A/B-kurva
B—ny

C—Ta bort

D—Avstand mellan spar (m)

E—Registrera/stoppa
F—Paus
G—Godkénn

Set AB Curve

Current AB Curve

®%
@ @]

Point A Lat
Point A Lon.

Track Spacing

b

o
0 DOOO00N
0L DOOOOO0D

Exio

@({{f’(ﬁ'-/-}f)[ " ®

7%

Cancel

| Accept

PC590582 —UN—17AUG23

Sidan stéll in A/B-kurva

zb48]1t,1692099671127 -67-19SEP23-7/7
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Cirkelspar

Anvandning av cirkelspar rekommenderas nar grédorna
har planterats i ett centrerat falt.

Om raderna som ska skdrdas gar i cirklar ska du anvanda
cirkelspar. Da kan inmatning fran en GPS-kurva anvéndas
for radsensorerna.

Stélla in cirkelspar

PC10853 —UN—31JANO8

Cirkelspar

zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-1/7

1. Valj Meny. PC582158 —UN—01AUG23
||
||
|
|
=
Meny
zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-2/7
2. Valj GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb481t,1692099693191 -67-17SEP23-3/7

PC582160 —UN—01AUG23

3. Valj guidning.

Guidning

zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-4/7

4. Va&lj guidningsinstallningar. PCs82161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings
Instéliningar fér guidning
Fortsattning pa nista sida zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-5/7
40_1 o 011224
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5. Valj sparningslaget cirkelspar.
6. Valj visningsalternativ.

OBS: Kontrollera att en SF1-, SF2- eller RTK-signal
féreligger genom att kontrollera mottagaren
pa Korsidan.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track

A
v

Cirkelspar fran sparningsldge

zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-6/7

. Valj instélining av cirkel.

8. Se till att avstandet mellan spar ar korrekt. Andra
avstandet mellan spar under guidningsfliken om det
ar fel.

. Valj namnet pa cirkeln under aktuell cirkel (A). Om
inget namn finns ska du skapa ett nytt genom att valja
ny (C).

10. Valj drivcirkelmetoden fran metod (B).
11. Valj registrera/stoppa (F) for att starta registreringen.

12. Tryck pa godkann (G). En cirkel projiceras i detta lage
i faltet.

Set Circle

Curnent Circle

@) &

©=

|

|

o

l

FPoiwit A Lal: 000000000
Poirt ALon: OO0

Track Spacing: 30.000 @
ifti

Method

Drive Cirole 5
-

- sre
|

13. Tryck pa atergang for att kira AutoTrac RowS F) o/n e 8
. Tryck pa atergang for att kora AutoTrac RowSense. E 2
14. Avbryt konfigurationen nar som helst och aterga till 1
sidan guidningsinstallning genom att trycka pa avbryt. 3
. A ©%
A—Aktuell cirkel E—Avstand mellan spar (m) Cancel Accept §
B—Metod F—Registrera/stoppa Q
C—ny G—Godkann . L )
D—Ta bort Sida for instéllning av cirkel
zb48j1t,1692099693191 -67-17SEP23-7/7
. PC582158 —UN—01AUG23
Radsokare

Laget radfinnare (endast parallell sparning) ar avsett att
anvandas i radodlingstillampningar, dar avstandet mellan
raderna inte alltid ar detsamma. Radfinnaren hjalper
foraren ta reda pa vilka rader han/hon ska svanga till efter
att ha definierat en referenspunkt vid utgangen fran de
foregaende raderna.

. Valj Meny.

Meny

zb48j1t,1692279379982 -67-21SEP23-1/5

2. Valj GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Fortséttning pa nésta sida

GS3;

GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279379982 -67-21SEP23-2/5

40-11
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3. Valj guidning.

PC582160 —UN—01AUG23

Guidning

zb48j1t,1692279379982 -67-21SEP23-3/5

4. Valj guidningsinstallningar.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Instéliningar fér guidning

zb481t,1692279379982 -67-21SEP23-4/5

5. Valj sparningslaget radfinnare.

6. Ga till visa. Valj stall in rad.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Radfinnare fran sparningsldge

zb48j1t,1692279379982 -67-21SEP23-5/5

Byt spar

Se avsnittet guidning i instruktionsboken for GreenStar 3
2630-monitorn.

zb48j1t,1692279221665 -67-22AUG23-1/1

Dikesspar

Surface Water Pro och AutoTrac anvands tillsammans for
att skapa ett spar pa skyddsvallen.

Se avsnittet dike i instruktionsboken for Surface Water
Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279337562 -67-22AUG23-1/1

Spar pa skyddsvall

Surface Water Pro och AutoTrac anvands tillsammans for
att skapa ett spar pa skyddsvallen.

Se avsnittet skyddsvall i instruktionsboken for Surface
Water Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -67-22AUG23-1/1
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Rakt spar
Funktionsbeskrivning

Laget rakt spar hjalper féraren att kdra raka parallella spar.
Stall forst in spar 0 (referensbana) med hjalp av metoderna
for att definiera spar 0. Nar Spar 0 har definierats, alstras
alla banor for faltet. De alstrade banorna kan anvandas
till Manuell styrning eller AutoTrac. Varje bana alstras
enligt den forst kdrda banan for att sakerstalla att ev.
styrningsfel inte upprepas genom hela faltet.

Banorna utgor identiska kopior av den ursprungliga banan.

OBS: Termerna "Styrningsspéar” och "A/B-linje” betyder
samma sak. Spar 0 &r det spar som féraren
har definierat och referenspunkten pa vilken alla
parallella spar pé filtet &r baserade.

Avstandet mellan de parallella banorna &r
Spéravstandet som skrivits in i Setup Wizard.

Skapande av ett nytt rakt spar
Spar 0 kan definieras pa flera olika satt:

* A + B — Definiera guidningsspar 0 genom att kéra det
med maskinen.

¢ A + Auto B — Definiera guiningsspar 0 genom att kéra
det med maskinen.

¢ A + riktning — Definiera guidningsspar 0 genom att
koéra maskinen till punkt A och ange ett fordefinierat
riktningsvarde.

¢ Lat./Long. — Definiera guidningsspar 0 genom att ange
fordefinierade koordinatvarden for latitud och longitud
for punkterna A och B.

PC9508 —UN—240CT06

Rakt spar

e Lat./long. + riktning — Definiera guidningsspar 0 genom
att ange fordefinierade koordinatvarden for latitud
och longitud for punkt A och ange ett fordefinierat
riktningsvarde.

OBS: Guidningsspar 0 kan definieras under ett arbete
(t.ex. plantering), men vissa funktioner &r inte
tillgéngliga medan det skapas.

OBS: Det rekommenderas att guidningssparet blir 3 m
langt fér manuell och 15 m langt fér automatisk.

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-1/9

Rakt spar
1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

Meny

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-2/9

2. Valj GreenStar (GS3).

Fortséttning pa nésta sida

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

GreenStar

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-3/9
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3. Valj guidning.

PC590571 —UN—17AUG23

Guidning

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-4/9

4. Valj sparningslaget rakt guidningsspar.

5. Valj namnet pa det raka sparet fran sparnamn. Om
inget namn finns ska du skapa ett nytt genom att valja
nytt spar.

PC590564 —UN—17AUG23

||” Straight Track

4

Rakt guidningsspar fran sparningsldge

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-5/9

6. Valj stall in A.

PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

Instélining av A

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-6/9

7. Definiera punkt B pa ett av tre olika satt:

a. For att stalla in punkt B manuellt, kor till nskad plats
pa faltet for att skapa punkt B och valj Installning
av B. Det minsta avstandet &r 3 m (10 ft). Vi
rekommenderar att punkt B stalls in vid bortre &ndan
av faltet for att definiera den dénskade riktningen.

PC590569 —UN—17AUG23

Instéllning av B

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-7/9

b. Stall in punkt B automatiskt genom att vélja
Automatisk installning av B nar som helst. Punkt B
kommer att stallas in automatiskt, nar fordonet kors
15 m (45 ft) bort frén punkt A.

Denna metod beraknar punkt B fran de sista fem
datapunkterna frdn de kdérda 15 meterna (45 ft) och
drar en "mest passande” linje genom punkterna for
att bestamma en riktning.

PC590570 —UN—17AUG23

i

Automatisk instéllning av B

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-8/9

c. For att stalla in punkt B genom att ange en riktning,
valj installning av riktning.
Skriv in 6nskad linjeriktning med hjalp av
siffertangenterna och spara vardet genom att trycka
pa Acceptera.
0.000 anger norr, 90.000 6ster, 180.000 sdder och
270.000 vaster.

8. Avbryt konfigurationen nar som helst och aterga till
sidan guidningsinstalining genom att trycka pa avbryt.

PC590572 —UN—17AUG23

Riktning

Spar 0 ar nu definierat och de parallella sparen skapas
automatiskt.

zb48j1t,1692099757967 -67-17SEP23-9/9
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Anpassade kurvor
Funktionsbeskrivning

Med anpassade kurvor kan féraren registrera ett
manuellt kort kurvspar. Nar den forsta kurviga banan har
registrerats och maskinen har vants, kan féraren anvanda
parallell sparning eller aktivera AutoTrac for nasta bana.
Maskinen styrs langs efterféljande banor enligt den tidigare
registrerade banan. Varje bana alstras i férhallande till den
forst kdrda banan for att sakerstalla att ev. styrningsfel inte
upprepas genom hela faltet. Banorna utgor inte identiska
kopior av den ursprungliga banan. Banans kurvor andras
for att bibehalla fel fran bana till bana. Om sa behdvs kan
foraren andra den kurviga banan var som helst pa faltet
enbart genom att styra maskinen fran banan.

OBS: Overhopp av bana é&r inte tillgénglig i laget
Anpassade kurvor.

Banans kurvor andras allteftersom de féljande banorna
blir mer konvexa eller konkava.

Sparningslaget anpassade kurvor later féraren koéra och
ledas langs manga olika faltmonster.

PC9028 —UN—16APR06

%%%%%

=
m

L&get anpassade kurvor

v

PC9029 —UN—17APR06

L&get anpassade kurvor

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-1/8

Styrningsmonster
Foljande ar de olika faltmonstren:

* Enkel kurva

® S-kurva

* Fyrkant

* Kapplopningsbana
® Spiral

 Cirkel

Anvindning av Andra spar

Att anvanda sparvaxling rekommenderas inte nar
kurvspar anvands. Sparvaxling kompenserar inte for
den avdrift, som ar férbunden med GPS-anvandning i
kurvsparningslage.

Fortséttning pa nésta sida
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A—Enkel kurva D—S-kurva

B—Fyrkant E—Kapplépningsbana

C—Spiral F—Cirkel

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-2/8
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GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar

Skapande av ett nytt anpassat kurvspar

OBS: Instélining av kund, gard och félt krdvs inte for
arbete med anpassat kurvspér, men endast ett
globalt anpassat kurvspar kan sparas.

1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

Meny

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-3/8

2. Valj GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692100048683 -67-19SEP23-4/8

3. Valj guidning.

PC590571 —UN—17AUG23

13

Suidance
Guidning

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-5/8

4. Valj anpassade kurvor fran sparningslage.

5. Valj anpassade kurvor fran sparnamn. Om inget namn
finns ska du skapa ett nytt genom att valja nytt spar.

6. Kor till onskat lage pa faltet for borjan pa sparet.
7. Borja registrera. Valj Registrera.

OBS: Registrering fér anpassad kurva &r inaktiverad
medan upprepningsléget &r PA. Vid registrering av
nya spar (t.ex. plantering) ska upprepningslaget
vara avmarkerat (av). Vid styrning lédngs befintliga

Fortséttning pa nésta sida

PC590566 —UN—17AUG23

il ;' Adaptive Curves

4

Anpassade kurvor fréan sparningsldage
spér (t.ex. besprutning, skérdearbete) ska
upprepningslédget vara markerat (pa).

Upprepningslaget dr AV som standard.

8. Posten ska ersattas med féljande nar den har valts:

a. Paus

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-6/8
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GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar ‘

b. Stopp

OBS: Registreringen behéver bara slds av om maskinen
kérs utanfér ett normalt faltménster (exempelvis vid
pafylining av en spruta eller planteringsmaskin) eller
om du inte vill registrera vdndningar i slutet av féltet.

9. Kor den forsta banan. Ett blatt styrningsspar visas pa
kartan.

OBS: Nér du kér rakt fram, kan det hdnda att den
registrerade banan inte visas bakom maskinen pa
monitorn. Banan upptrdder ndr maskinen svéngs.

Det vita navigeringsstrecket kommer INTE att visas
tills slutet av banan har natts och maskinen har vénts.
Né&r maskinen vél har vénts, kommer systemet att
avgora vilken bana som ska styras. Systemet hittar
en linje som &r parallell med och inom 0,5 till 1,5
avstand mellan spar. Den berdknade banan visas
och féraren kan anvénda den vid navigeringen. A—Paus B—Stopp
Kor fordonet ldngs den énskade banan.

PC590589 —UN—17AUG23

Stélla in anpassade kurvor

10. Vand maskinen vid slutet av den férsta banan och VIKTIGT: Avsluta registreringen innan du kor in pa
ett vitt navigeringsstreck for nasta bana kommer nasta falt. Annars kan anpassade kurvsparsdata
att genereras. Det kan ta ett par sekunder, innan raderas fran det sista filtet, innan anpassade
navigeringsstrecket visas. kurvsparsdata registreras pa nasta fait.

11. Nar det vita navigeringsstrecket for den avsedda
banan visas, tryck pa atergangskontakten (endast
AutoTrac) pa maskinen och maskinen styrs
automatiskt langs den banan. Fér manuell guidning,
styr langs det vita, markerade navigeringsstrecket.

OBS: Lagrade anpassade kurvsparsdata tilldelas det valda
kund-, gards- och félthamnet. De lagras i monitorns
internminne, tills de raderas av anvédndaren och
kan Overféras fran en monitor till en annan.

12. Tryck pa avbryt (B) registrering nar faltet ar klart.

Fortséttning pa nésta sida zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-7/8

45-5 011224
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GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar

Inspelning av en rak bana eller navigering runt hinder
1. Borja registrera.

2. Valj pausa registrering for att tillfalligt avbryta
registreringen av ett fordons bana.

3. Valj registrering for att ateruppta registreringen av de
anpassade kurvorna.

Avstandet mellan punkten dér registreringen AVBROTS
och dar den ATERUPPTOGS kommer att markeras med
en rak linje. Detta kan vara till hjalp nar banan har ett
langt, rakt avsnitt eller vid navigering runt hinder.

OBS: Det ldngsta férbindningssegment (avstand mellan
PAUS och efter) som kan skapas &r 0,8 km
(0.5 eng. mil) (2640 ff). Fér ett langre avstand
kan linjesegmenten inte kopplas ihop, vilket
resulterar i en lucka i banan.

A—Paus i inspelningen D—Registrering ATERUPPTA-
B—Ett forbindningssegment GEN
alstras for att forbindatvd  E—Banan inspelad som en rak
punkter linje mellan punkt A och D

C—Traktorns bana spelas inte
in under pausen

PC9284 —UN—29JUL06

Runt hinder

-
-—
——

PC9285 —UN—08AUG06

Rak bana

zb48j1t,1692100048683 -67-19SEP23-8/8
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GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar

AB-kurvor
Funktionsbeskrivning

Laget A/B-kurvor later féraren kora kurviga, parallella
banor som har andpunkter i vardera anden av faltet.
Styrningssparen kommer att vara parallella med sparet i
endera riktningen och kommer att alstras baserat pa det
ursprungliga sparet for att sakerstalla att styrningsfel inte
upprepas genom hela faltet.

Spar 0 ar det spar pa vilket alla féljande kurviga banor pa
faltet ar baserade. Nar den forsta A/B-kurvan (Spar 0) har
skapats kommer 4 spar att alstras. Systemet fortsatter
att generera ytterligare banor nar maskinen kor forbi den
sista banan som visas pa skarmen.

OBS: Overhopp av bana ér tillgéngligt i ldget AB-kurvor.

Alstring av baninformation for A/B-kurva — Medan
systemet alstrar de inledande banorna efter inspelningen
av Spar 0 eller nar ytterligare banor alstras, visas texten
"Alstrar A/B-kurva” i perspektivbilden. Under denna tid gar
det inte att spara nagon bana.

Begréansningar for generering av A/B-kurva — Den forst
registrerade A/B-kurvan maste vara minst 10 ft lang for att
bli en giltig A/B-kurva, som kan anvandas till guidning.
Fordonet méaste vara inom 400 meter (0.25 eng. mil) fran
det inspelade Spar 0, for att systemet ska kunna alstra
kurviga banor. Om fordonet befinner sig vid denna yttre
grans, kan det ta flera minuter att alstra en bana, som
kan visas pa skarmen. Under denna tid visas "Alstrar
A/B-kurva” pa skarmen.

PC9028 —UN—16APR06

_//,_\//—\
—————
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o
===

L&ge A/B-kurvor

Flera A/B-kurvor pa ett falt — Ett falt kan innehalla flera
banor med A/B-kurvor. Varje A/B-kurva pa ett falt maste
registreras och ges ett sarskilt namn.

Numrering av spar — Spar numreras for att medge
overhopp av bana och som hjalp for att hitta banor.
Riktningsetiketten (N,S,0 eller V) definieras av riktningen
mellan start- och slutpunkten i kurvan.

Banans kurvor andras allteftersom de féljande banorna
blir mer konvexa eller konkava.

Skapande av ett nytt A/B-kurvspar

Anvand foljande rutin till att stalla in den forsta A/B-kurvan
(Spar 0), pa vilket alla féljande kurviga banor pa faltet ar
baserade.

OBS: Flera A/B-kurvor kan spelas in per falt. De maste
ges ett namn och spelas in separat.

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-1/7

1. Valj Meny.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Meny

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-2/7

2. Valj GreenStar (GS3).

Fortséttning pa nasta sida

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-3/7
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GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar

3. Valj guidning.

PC590571 —UN—17AUG23

4
lgll
suidane
Guidning

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-4/7

4. Valj A/B-kurvor i sparningslaget.

5. Valj A/B-kurvans namn fran sparnamn. Om inget namn
finns ska du skapa ett nytt genom att valja nytt spar.

Kor till dnskat l1age pa faltet for borjan pa sparet.
Borja registrera. Valj Registrera.

8. Posten ska ersattas med foljande nar den har valts:

PC590565 —UN—17AUG23

:))]U AB Curves

A/B-kurvor i sparningslaget

a. Paus

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-5/7

b. Stopp

9. Kor den forsta banan. Ett blatt styrningsspar visas pa
kartan.

OBS: Nér du koér rakt fram, kan det hédnda att den
registrerade banan inte visas bakom maskinen pa
monitorn. Banan upptrdder ndr maskinen svangs.

10. Tryck pa avbryt registrering (B) vid slutet av banan
och sparet sparas i minnet.

OBS: Om GPS-signalen gar férlorad under inspelningen,
stoppas inspelningen och den A/B-kurva, som
spelades in innan dess, blir sparad. Om
A/B-kurvan inte &r vad féraren avsag kan den
raderas med knappen radera guidningsspéret
pa sidan istéllning av guidningsspar.

A—Paus B—Stopp

Fortséttning pa nésta sida

E i wir

Sidan stéll in A/B-kurva

v/

Concal

PC590590 —UN—17AUG23

St

zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-6/7
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011224

PN=43




GreenStar 3 CommandCenter—Guidningsspar

Inspelning av en rak bana eller navigering runt hinder
1. Starta registrering av A/B-kurvor.

2. Valj pausa registrering for att tillfalligt avbryta
registreringen av ett fordons bana.

3. Tryck pa registrering av A/B-kurvor for att ateruppta
registrering av A/B-kurvan.

Avstandet mellan punkten dar registreringen pausades
och dar den aterupptogs kommer att markeras med en
rak linje. Detta kan vara till hjalp nar banan har ett langt,
rakt avsnitt eller vid navigering runt hinder.

OBS: Det ldngsta férbindningssegment (avstand mellan

o

paus och efter paus) som kan skapas &r 0,8 km. F6r 8
ett langre avstand kan linjesegmenten inte kopplas 8
ihop, vilket resulterar i en lucka i banan. <’~T
5
A—Auvbryt fére hindret C—Banor som alstrats fran (l)
B—Fortsétt efter hindret Spar 0 3
3
o
Navigering runt hinder
zb48j1t,1692100403680 -67-17SEP23-7/7
Cil’kelspér PC582158 —UN—01AUG23
S ||
Funktionsbeskrivning I
Cirkelspar hjalper foraren kora i koncentriska cirklar pa ett —
falt med cirkelbevattning. Féraren kan skapa en startcirkel Y
eny

pa en rad olika satt. Nar startcirkeln val har definierats,
skapas alla de foljande cirklarna pa faltet.

Cirkelsparslaget ar tillgangligt for manuell styrning. For
att anvanda AutoTrac i cirkelsparslaget maste dock bade
AutoTrac och PivotPro aktiveras. PivotPro-aktivering ar
endast tillganglig i Nordamerika.

Latitud- och longitudkoordinatvarden for cirkelns mitt
sparas och anknyts till ett falthamn. Om inget falt
valjs nar cirkelns mittpunkt definieras, kommer globala
cirkelmittpunkter att sparas. Cirkelmittpunkter kan
aterkallas for framtida bruk.

Skapande av ett nytt cirkelspar

1. Valj Meny.

zb48j1t,1692100524545 -67-17SEP23-1/6

2. Valj GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Fortséttning pa nésta sida

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100524545 -67-17SEP23-2/6
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3. Valj guidning PC590571 —UN—17AUG23
suidane
Guidning
2b48j11,1692100524545 -67-17SEP23-3/6
4. Valj sparningslaget cirkelspar. PC590567 —UN—17AUG23

5. Valj namnet pa cirkelsparet fran sparnamn. Om inget

6.

namn finns ska du skapa ett nytt genom att valja nytt
spar.

Kor till 6nskat lage pa faltet for borjan pa sparet.

Metoden Korning av cirkeln

Koérning av cirklar — Skapar ett cirkelspar genom att
kora minst 10 procent av den 6nskade cirkeln. Vi

@Circle Track

L4

Cirkelspar fran sparningslage

rekommenderar att hela cirkeln kors fér basta berakning
av cirkelns mitt och ett spar med hdgre precision.

1. Kor till 6nskad plats pa faltet dar en cirkelformad bana

ska koras.

zb48j1t,1692100524545 -67-17SEP23-4/6

Valj registreringen (A) for att kora cirkelsparet.

3. Tryck pa stoppa registrering av cirkel. Cirkelsparen

skapas automatiskt med avstandet mellan spar som
definierats i konfigurationen.

OBS: Stoppa registrering av cirkel visas nér tillréckligt

stor del av cirkeln har kérts for att kunna
berdkna mittpunkten.

A—Registrera B—Lat/long

el
N
o
2
S
= " |
ot ) 4
» it Z
: |
£l k] >
@D == :
D
0
+ 3
H o
Sida for att stélla in cirkelspar
Fortsittning pa nista sida 7b48j1t,1692100524545 -67-17SEP23-5/6
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Lat./long.-metod
1. Valj Lat/Long (B)-spar.

2. Skriv in 6nskad latitud och longitud i decimalgrader.
De tidigare latitud- och longitudvardena kopplade till
faltet visas, nar inmatningsskarmen férst visas.

3. Spara vardena genom att trycka pa acceptera (C).
Cirkelsparen skapas automatiskt med avstandet
mellan spar som definierats i konfigurationen.

OBS: Det kan bli nédvéndigt att rikta in fordonet mot
stéllningens vridpunkt eller anvdnda Andra spar mot
mitten for att rikta in sparen mot fordonet.

Enter Center Point
Latitude
Longitude

[se]
A—Latitud C—Godkinn 0
B—Longitud I
2
C 7
% ©]
Cancel Accept 3
g
Mittpunkt
zb48j1t,1692100524545 -67-17SEP23-6/6
e PC582158 —UN—01AUG23
Radsokare

1. Valj Meny. [

[ ||

|

=

Meny

zb48j1t,1692279954088 -67-17SEP23-1/3

2. Valj GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -67-17SEP23-2/3

Valj guidning.
Valj sparningslaget radfinnare.

Ga till visa.

o g M~ w

Valj stall in rad.

PC590571 —UN—17AUG23

Guidning

zb48j1t,1692279954088 -67-17SEP23-3/3

45-11 s
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Rakt spar
1. Valj Meny.

PC28961 —UN—24APR23

Meny

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-1/9

2. Valj AutoTrac-guidning.

PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-guidning

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-2/9

3. Valj stalla in spar.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Stéll in spar

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-3/9

4. Valj nytt spar om inget befintligt spar ar tillgangligt.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nytt spar

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-4/9

5. Valj rakt spar (A). Valj en metod bland de tillgangliga
alternativen.

A—Rakt spar

B—A + B-metod

C—A + riktningsmetod
D—Auto B-metod
E—Lat./long.-metod

F—Lat./long.+ riktningsmetod

G—Atkomst: A+ B

H—Atkomst: Riktning A+

I— Atkomst: Lat./Long. +
riktning

Fortséttning pa nésta sida

Select Guidance Method @

| Straight Track i : :
| Curve Track ®  A+BMethod A+ Heading Auto B o
| Method Method R
2
<
| Circle Track . 5 { r—® Nl
' a m id B | : 2
| Piei ; H : I i 7
| Boundary Track  » J : % ] J ©
| Lat/Lon + ACcess: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon+ 8
Method Heading a

Alternativ for raka spéar

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-5/9

50-1
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Generation 4-monitor—Guidningsspar

6. Valj sparnamnet.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1 ]

Sparets namn

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-6/9

7. Valj falt. PC590578 —UN—17AUG23
8. Vilj OK. Kér till det 6nskade laget pa faltet. Field
South 40 J
Félt
2b48{1t,1692106465016 -67-17SEP23-7/9
9. Valj stall in A. PC590579 —UN—17AUG23
{ SetA

Instéllning av A

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-8/9

10. Valj stall in B.

PC590580 —UN—17AUG23

Instélining av B

zb48j1t,1692106465016 -67-17SEP23-9/9

Kurvspar
1. Vélj Meny.

PC28961 —UN—24APR23

Meny

zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-1/6

2. Valj AutoTrac-guidning.

PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-guidning

Fortséttning pa nésta sida zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-2/6

011224
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Generation 4-monitor—Guidningsspar

3. Valj stalla in spar.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Stéll in spar

zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-3/6

4. Valj nytt spar om inget befintligt spar ar tillgangligt.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nytt spar

zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-4/6

5. Valj kurvspar (A). Valj en metod bland de tillgéngliga
alternativen.

6. Kor till det 6nskade laget pa faltet.

A—Kurvspar C—AB-kurva
B—Anpassad kurva

Select Guidance Method ®

Straight Track >

Curve Track Adaptive
Curve

Circle Track .

Boundary Track -

B ]
Alternativ for kurvspar

PC28846 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-5/6

Valj registrering (A) for att starta registrering.
Valj avsluta sessionen (C) for att avsluta registreringen.

9. Valj OK for att spara sessionen eller avbryt for att
aterga till kurvregistreringssessionen.

OBS: Nér den ér slut kan ytterligare kurvsegment ldggas
till i sessionen genom att redigera sparet.

A—Registrera C—Auvsluta session
B—Paus/stopp

Record Track

Status

KOS

Registrera guidningsspar

PC590588 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108125002 -67-17SEP23-6/6

50-3
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. o PC28961 —UN—24APR23
Cirkelspar
1. Valj Meny.
Meny
zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-1/7
2. Valj AutoTrac-guidning. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-guidning

zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-2/7

3. Valj stalla in spar. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Stéll in spar

zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-3/7

4. Valj nytt spar om inget befintligt spar ar tillgangligt. PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nytt spar
zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-4/7
5. Valj cirkelspar (A). Valj en metod bland de tillgangliga .
altejrnativen. (A). val 9angle Select Guidance Method @
A—Cirkelspar C—Lat./Long. cirkel e
B—K®érning av cirkeln Straight Track L @
Curve Track * | Drive Circle Lat/Lon
Circle
o
2
Circle Track g
2
)
.
Boundary Track  » g
l g
Alternativ for cirkelspar
Fortsattning pa nésta sida zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-5/7
50-4 011224
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Korning av cirkeln Record New Track

1. Kor till 6nskad plats pa faltet dar en cirkelformad bana
ska koras.

()

2. Valj start (A) for att registrera det nya sparet.
3. Kor den dnskade cirkelbanan.
4. Valj klar (B) for att stoppa registreringen. Done

OBS: Klar visas ndr tillréckligt stor del av cirkeln har

PC590587 —UN—17AUG23

kérts for att kunna berdkna mittpunkten. { Cancel ©.
e~
A—Starta C—Auvbryt . ) .
B—Klar Koéra cirkelspér
zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-6/7
Lat./Long. cirkel Create Track | Lat/Lon Circle @
1. Kor till 8nskad plats pa faltet dar en cirkelformad bana LENtECFoing
ska koras. Current Position Latitude
2. Va|j anvénd__aktuell (A) om den aktuella latituden och 41.59565827 -93.60353088 ,J
longituden ar korrekta. Latitude Longitude
. . Longitude
Valj latitud (B) och longitud (C). i Use cumm@ [ © :-/']J 3
Valj Spara (D). ‘ 2
Track Spacing zl
A—Anvand aktuell C—Longitud 3|
B—Latitud D—Spara 30.000 ft o
2
o) |
- a
Lat/long cirkelspar
zb48j1t,1692108138989 -67-17SEP23-7/7
Gransspér PC28961 —UN—24APR23
1. Valj Meny.

Meny

zb48j1t,1692108148895 -67-17SEP23-1/5

PC28717 —UN—25AUG22

2. Valj AutoTrac-guidning.

®

AutoTrac-guidning

Fortsattning pa nésta sida zb48j1t,1692108148895 -67-17SEP23-2/5

011224
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3. Valj stalla in spar.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Stéll in spéar

zb48j1t,1692108148895 -67-17SEP23-3/5

4. Valj nytt spar om inget befintligt spar ar tillgangligt.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nytt spar

zb48j1t,1692108148895 -67-17SEP23-4/5

5. Valj en faltgransdragningsmetod (A). Valj gransspar
(B).
6. Valj falt och grans for att generera granssparsguidning.

7. Valj nasta for att stalla in gransspar.

A—Gransspar B—Gransspar

Select Guidance Method @

Straight Track >
Curve Track * | Boundary Fill
Circle Track >

®

Boundary Track

Alternativ for féltgrénsdragningsmetod

PC28848 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108148895 -67-17SEP23-5/5
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Diagnostik

Felsokningsskarmar for GreenStar 3
OBS: Mdjliga fels6kningssvar med en kort férklaring.

GreanStar - Diagnostic Readings

RowSense Y

-

®

System Mode AutoTrac RowSense

View

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes
Availabla

®AuloTrac License SF2
Row Offset 0
@F‘ri mary Steering Source GPS

Sensor Coast Mode Time 0
Remaining
(sec)

OrowiSi - Do Paiige:

Dt softwear e changes, read the lalest Operalor Manual prior to operation. To
obimn @ copy, See your deasler oF VR v deere.com.

RowSense

re
b

®

PC590585 —UN—17AUG23

@ RowSense Acvation Avalabbe

AutoTrae License

Primary Stecring Source

Sensor Comst Mode Tinw Rernaning:

® Calibrate Sensor
@ Calibration Stabus

Aud oTroc RowSense
Yies
Yes
5F2
Row Offset:
GPE

285

28

ov |

Calibrated

PC590586 —UN—17AUG23

Felsbkningsavlédsningar for GreenStar 3 CommandCenter

A—Visa

B—Systemlage

C—Tillgangliga radsensorer

D—Tillganglig RowSense-
aktivering

E—AutoTrac-licens
F—Radforskjutning
G—Primar styrningskalla

frilage

Tillgangliga radsensorer:

*A-Ja

* B — Negj

Tillgangliga radstyrningsaktiveringar:

* A — Ja (om AutoTrac RowSense GS3-aktivering ar
tillganglig)

H—Aterstaende tid fér sensorns

* C — Nej (om ingen AutoTrac RowSense GS3-aktivering

ar tillganglig)

AutoTrac-licens:
e A—Ja (SF1)
* B — Ja (SF2)
* C — N¢j

Radfdrskjutning:

* Forskjutningsvarde for aktuell rad, avstand matti (in.)

eller (mm).

Primar styrningskalla:
* A —Ingen

Felsdkningsavlédsningar

I— Spanning i vénster sensor
J— Spénning i héger sensor
K—Kalibrera sensorn

*B - GPS
* C — Radsensorer

fér GreenStar™ 3-monitor

L—CAL
M—Kalibreringsstatus

Aterstaende tid for sensorns frilage:
* Nedrakningsklocka i sekunder nar GPS-signalen

forloras:

Spanning i vanster sensor

® Spanningen for sensorns viloldge maste understiga

2,5 volt.

Spanning i hoger sensor

¢ Vilolagesspanningen for sensorn maste Overstiga 2,5

volt.
Kalibrera sensorn
Kalibreringsstatus

e Kalibrerad
* Ej kalibrerad

zb48]1t,1692098536255 -67-12SEP23-1/1
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Diagnostik ‘

Felsokningsskarm for Gen4

AutoTrac-status: AutoTrac-status visar AutoTrac
cirkeldiagrammet och AutoTrac PA/AV-vaxlingen.

OBS: Vérden fér spadrningsprestanda och
sparningsférhallanden beréknas kontinuerligt
nér AutoTrac ér tillkopplat (cirkeldiagram status 4/4)
och spérar pa linjen. Vérdena uppdateras inte nar
AutoTrac sénks till tre fidrdedelar av cirkeldiagram
status eller halv cirkeldiagram status, och vérdena
&ndras till "---" i en kvarts cirkeldiagram status.

Sparningsprestanda (A)

OBS: Var och en av féljande vérden visas som ett
95:e percentilvérde, vilket innebér att 95 %
av tiden kommer prestandan att vara lika med
eller stérre &n det visade vérdet.

95 % ursparningsfel — Avstand mellan det ndrmaste
sparet och maskinen. Felet okar tills maskinen nar
halvvags mellan tva spar, da raknas fel ned nar maskinen
narmar sig nasta spar. Under goda férhallanden bor
dessa varden vara lika med eller mindre an:

4,8-12,9 km/h

B_ AuteTrac Health o

AutaTrac STatlEE

w

Enabled

Last Exit Code

Tracking Perfarmance @
95% Off-Track Error

95% Heading Error
Canditians

Rough

95% Yaw Rate

Whee| Slip

surface Roughness Smoath

GPS Health
e Accuracy I 0%
a0
&

Signal Srrength 0 dB

AutaTrac System @

MutaTrac Made AT 1.0

MuaTrac Resume Switch

PC590594 —UN—17AUG23

Felsbkningsskédrm fér Gen4

C—GPsS-tillstand
D—AutoTrac automatisk
styrning

A—Sparningsprestanda
B—Forhallanden

12,9-19,3 km/h 19,3-24,1 km/h

Lateral avvikelse (alla spartyper) 4 cm

8 cm 12 cm

95 % riktningsfel - Forhallande for maskinens riktning i
relation till det nuvarande sparet. Under goda férhallanden
bor dessa varden vara lika med eller mindre an:

beror p& kurvans skarpa.
Skarpare kurvor har hégre
varden.)

4,8-12,9 km/h 12,9-19,3 km/h 19,3-24,1 km/h
Rakt spar 0,8° 1° 1,2°
Kurval/Cirkelspar (detta varde 1,6° 3,0° 3,6°

95 % girningsvarde - Fordonets vandningsvarde vilket
paverkar sparningsfunktionen. Under goda forhallanden
bor dessa varden vara lika med eller mindre an:

beror pa kurvans skarpa.
Skarpare kurvor har hogre
varden.)

Forhallanden (B)

OBS: Vérden utanfér det optimala intervallet visar en gul
LED-statusindikator. Vérden inom det optimala
intervallet visar en grén LED-statusindikator.

Ytans ojamnhet — Matning av ytan nar maskinen ar igang.

Den beraknas med hjalp av inmatningar for stigning,
rulining och hastighet fran StarFire positionsmottagaren.
Ytan &r gul nar den basta sidan av det basta omradet och
gront nar det ar inom det optimala omradet.

4,8-12,9 km/h 12,9-19,3 km/h 19,3-24,1 km/h
Rakt spar 1° 1,5° 1,8°
Kurval/Cirkelspar (detta varde 2° 4,5° 5,4°

Fortséttning pa nésta sida

Hjulslirning — Procentdel av hjulslirning méats genom
att jAmfora hjulhastighetsaviasningen fran fordonet till
GPS-hastigheten. Ett varde hogre an 6 % indikerar att
hjulslirningen kan paverka prestandan hos AutoTrac
negativt.

GPS-tillstand (C)

Precision — Positionsprecision for mottagaren som visas
i procent. 100 % precision kravs for att uppna angiven
precision och repeterbarhet.

zb48j1t,1692676792441 -67-23AUG23-1/2
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Diagnostik

Signalstyrka — Kvalitet pa StarFire-korrigeringssignalen
som erhalls av mottagaren.

AutoTrac automatisk styrning

AutoTrac-lage — Anger vilken typ av AutoTrac-styrenhet
som ar monterad pa maskinen.

Styrenhet AutoTrac-lage
AT2 (7R S.N. 110101-, 8R S.N. 160001—, 8RT S.N. 923001-, 8RX AT 2.0

S.N. 801001-)

AT1 (integrerad eller fabriksmonterad AutoTrac-styrenhet) AT 1.0
AutoTrac Controller 300 ATC 300
AutoTrac Controller Raven ATC Raven

AutoTrac Controller Reichhardt

ATC Reichhardt

AutoTrac Controller Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100
AutoTrac-atergangsknapp — Indikerar PA nér
AutoTrac-atergangsknappen ar nedtryckt och AV nar
atergangsknappen ar uppslappt.
zb48j1t,1692676792441 -67-23AUG23-2/2
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Rengora radsensorer

Rengora radsensorer

AVARNING: Stang AV motorn, aktivera
parkeringsbromsen och ta ur nyckeln.

HG6j skarbordet och sank ned sékerhetsstoppet (A) pa
hydraulcylinderns stang.

Kontrollera radsensorerna dagligen for att se om de
behover rengéras. Om material samlas pa sensorerna
kan det stéra sensorns rorelse och férsdmra dess
kapacitet. Rengdr radsensorerna genom att ta bort
skrap fran dem och omradet runt dem. Kontrollera att
sensorernas avkannare kan rora sig fritt.

Kontrollera arligen om sensorbussningarna och -axlarna

ar hart slitha. Byt ut efter behov.

A—Sékerhetsstopp

=T 2

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -67-11NOV08-1/1
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Sida
Sida
A
Aktivera systemet.......cccccovveiiiiii e, 15-1 M
Aktivera/avaktivera sensorstatus.............cccceeeceeeenee. 15-1
AKEVEIING ... 20-1 Manuell inspelning
Allméan information Anpassade KUrVOr..........ccoevvvviiiiiiiiiieeeieeeeeeeeeeeeee, 40-7
Allmanna hanvisningar Monterad
VaUMETKEN <.t a e -2 RaAdSENSON......coiiiiiiiii e 35-1
Anpassade kurvor Multifunktionshandtag.........ccccceviiiiiiiiiiiicie s 15-1
AULOTIaC-IAgE ...oovveeeieee e 40-7 Motesrad..........ooooiiiii e 25-6, 30-2
Dokumenteringslage.........ccccccveeeiiciiiieee e 40-7
Manuell inSpelning .......ccccooveeiiiiii e, 40-7 R
AutoTrac-lage
Anpassade KUrVor............ccocoeeeiieieiciniciceecns 40-7 Radinmatningslage
AVhAIININGSHId ..o 15-1 AtergangSsKNapp.......c.cooveeioeeeeeeeeeeeeeeeee e 15-1
Radsensor
D Driftmed GPS........ciii 35-1
Forlorad signal .........ccccoooiviiieiee e 35-1
DiIAGNOSHK......veeveeeeeeieeeeeeete ettt 55-1 Monterad..........cccooiiiiiiiii 35-1
Dokumenteringslage StatusknNapp .. ..ceeveevieiie e 15-1
Anpassade KUrVOr............ccoceeeieueeeeciee e, 40-7 SYMDOL ... 35-1
Radsensorer
F AVhalININgstid...........coooieii 15-1
Kalibrering ... 25-7, 30-3
Felsdkning ReNGOIiNG ....covviiei 60-1
FelSOKNINGSSKAMM .........oveoreeeeeeeeeee e 55-1  SPAMNINGAI........oovvviriiiniini s 25-7, 30-3
Férlorad signal Stjélkiqriktning ................................................ 25-6, 30-2
RAASENSOT. ...t 35-1 Radstyming
Forskjutningar DiagnostiK .......coooiiiiiiiii 55-1
RAASIYIMING ..o eeeeeeneeees 25-6, 30-2 INAKENING v 25-6, 30-2
FOrSKUNINGSVATTE ... 20-1 Ra'gz:é:'nr!:gsfévgfeémkiUtning ------------------------------- 25-6, 30-2
yrni
G Atergangsknapp.......ccooveveveeeeeeieeee e 15-1
Rengdring
GPS RadSENSOrEr ...t 60-1
RadSENSOr ... 35-1 s
I Spanningar
Inriktning SSI'-Ejadsensorer .................................................. 25-7, ?g?
Radstyrning........cccovveeeeiiiiiiieiee e 25-6, 30-2 Stjalklnnktnlng '''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''
K RadSENSOrer ......cccooovviiiiiiiiieeeeeeeeeeee e 25-6, 30-2
Straskiljare.........ccccveeeiiiiiice e 25-6, 30-2
o Symbol
Kalibrering RAASENSOT ..., 35-1
DIiagnoStiK ...coeveeeeiiiei 55-1 2
Sakerhet
Knlz?)cri)ssnsorer .................................................. 25-7, 30-3 Sakert underhall av maskinen, tlllvagaggéngssatt 5-2
Atergangsknapp........ccoveveeeveeeeeeee e 15-1 U
Kn:pp 3
tergangSKNaPP ......covvieiiieiie e 15-1 .
oL Underhall
Kompatibilitet...........coooiiii e 20-1 "
Konfi%uration Rengoéra radSensorer.........ccccceeeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeeeeenn. 60-1
Atergadngsknapp........cccovevevevevcueeieeeeeee e 15-1
KAV e e 20-1 v
Varningsord, fOrsta ..........ccooeeiiiiiiii e 5-1
Fortsattning pa nasta sida
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VaANAtEgSSVANG....ceiiiiiiiiiiiieii e 35-2
A
Atergangsknapp
KNapP 2. ..o 15-1
KNAPP 3. 15-1
Konfiguration.............ccoeiiiinieii e 15-1
Radinmatningslage ........ccoecvvveeeiieeie e 15-1
Radstyrningslage .......ccccoovniiiiiiiiiieen 15-1
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Tillganglig litteratur for John Deere Service

Teknisk information

Teknisk information kan kdépas fran John Deere. b ""%
Publikationer finns tillgangliga i tryckt form eller pa _ =3
CD-skiva. :' e, e T
Bestallningar kan goras pa foljande sitt: : Le 4&;5 ) «'E' e
* John Deere teknisk informationsbutik: www.John- - T RY | Z

Deere.com/TechinfoStore | &% : | ’f
* Ring 1-800-522-7448 %l%r_ z
¢ Kontakta John Deere-aterforsaljaren P z
Tillganglig information omfattar: : e
RESERVDELSKATALOGER listar reservdelar som finns
tillgangliga for din maskin, med sprangskisser som hjalper
dig att hitta korrekta reservdelar. De &r aven anvandbara
under hopsattning och isartagning. DX.SERVLIT -67-07DEC16-1/4
INSTRUKTIONSBOCKER innehaller information om
sakerhet, drift, underhall och service. I .

T =T

=
E= 8
=" __ g3

TS191 —UN—O02DEC88

DX,SERVLIT -67-07DEC16-2/4

VERKSTADSHANDBOCKER beskriver serviceinformation
for din maskin. Har finns specifikationer, illustrerade
hopsattnings- och isartagningsprocedurer, hydrauliska
oljeflddesscheman och kopplingsscheman. Vissa
produkter har separata manualer for reparations- och
felsdkningsinformation. Vissa komponenter, som t.ex.
motorer, finns tillgangliga i en separat komponenthandbok.

TS224 —UN—17JAN89

Fortséttning pa nasta sida DX,SERVLIT -67-07DEC16-3/4

SERVLIT-1 =




Tillgénglig litteratur fér John Deere Service

UTBILDNINGSPROGRAM inklusive fem omfattande
bokserier med grundlaggande information som inte ar
tillverkarspecifik:

* Serien for jordbruksgrund tacker teknik i jordbruk och
boskapsuppfédning.

* Serien Foretagsledning for gardar undersoker
verkliga” problem och erbjuder praktiska I6sningar
inom omradena marknadsféring, finansiering, val av
utrustning, och efterlevnad.

* Handbdéckerna Grunderna i service visar dig hur man
reparerar och underhaller arbetsredskap.

* Handboéckerna Grunderna i maskindrift forklarar
maskinkapacitet och justeringar, hur man 6kar
maskinens prestanda och hur man kan eliminera
onddiga faltarbeten.

* Handbockerna Grundlaggande om kompaktutrustning
innehaller instruktioner om hur man servar och
underhaller utrustning upp till 40 hastkrafter.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -67-07DEC16-4/4
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John Deere Service hjalper dig i arbetet

John Deere star till din tjanst
KUNDNOJDHET ér viktigt fér John Deere.

Vara aterforsaljare stravar efter att ge dig snabb, effektiv
service och reservdelar:

-Underhall och reservdelar till stdd for din utrustning.

-Utbildade servicetekniker och nédvandiga felsdknings-
och reparationsverktyg for att serva din utrustning.

TS201 —UN—15APR13

LOSNINGSPROCESS VID PROBLEM MED
KUNDNOJDHET

2. Diskutera problemet med aterforsaljarenhetens
Din John Deere-aterforsaljare ar hangiven att stdédja din servicechef.

utrustning och I8sa eventuella problem som du stéter pa. 3. Om ingen Isning fastslogs, forklara problemet for

1. Var forberedd med féljande information nar du chefen och begér assistans.

kontaktar din aterforsaljare: 4. Be din aterférsaljare kontakta John Deere for hjalp, om

-Maskinens modell och produktidentifieringsnummer du har ett ihdllande problem som din aterférséljare inte
. kan I6sa. Eller kontakta Ag Customer Assistance Center
-Inkdpsdatum pa 1-866-99DEERE (866-993-3373) eller maila oss pa

~Typ av problem www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -67-01MAR06-1/1
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John Deere Service hjélper dig i arbetet
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John Deere Service hjélper dig i arbetet
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John Deere Service hjélper dig i arbetet
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