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Izanga

lvadas
Dékojame, kad perkate "John Deere" gaminj.

ATIDZIAI PERSKAITYKITE SIA INSTRUKCIJA, kad
iSmoktumeéte tinkamai naudoti ir priZiGréti savo gaminj.
Jei to neatliksite, galite susiZeisti arba sugadinti jranga.
Sig instrukcijg ir ant gaminio tvirtinamus saugos Zenklus
galima gauti ir kitomis kalbomis. (Norédami uzsisakyti
apsilankykite adresu https://techpubs.deere.com/.)

SI INSTRUKCIJA LAIKOMA neatsiejama gaminio dalimi
ir gaminj parduodant turi bati perduodama naujajam
savininkui.

Sioje instrukcijoje MATAVIMO VIENETAI pateikti pagal
metrine sistemg ir pagal JAV naudojamg maty sistema.
Naudokite tik tinkamas atsargines ir tvirtinimo detales.

Dirbant su metrinés ir colinés maty sistemos tvirtinimo

detalémis gali prireikti specialaus metrinés arba colinés
maty sistemos verZliarakcio.

DESINIOJI IR KAIRIOJI PUSES nustatomos pagal krypti,
kuria maSina ar padargas judés vaziuodamas pirmyn.

Operatoriaus instrukcijoje UZSIRASYKITE GAMINIO
IDENTIFIKACIJOS NUMERIUS (P.I.N.). Tiksliai
uzrasykite visus skaiCius, kad lengviau baty surasti
gaminj, jei jj pavogty. Siy numeriy reikés ir oficialiam

atstovui, kai uzsakysite detales. Atsarginj dokumento
egzemplioriy su uzraSytais identifikavimo numeriais
laikykite saugioje vietoje (ne masinoje ir ne prie gaminio).

GARANTIJA yra John Deere klienty, kurie dirba su
isigyta jranga ir prizidri jg pagal §j vadova, programos
dalis. Garantija yra paaiskinta garantijos pazyméjime ar
instrukcijoje, kuriuos turétuméte gauti iS "John Deere"
jgaliotojo atstovo.

Si garantija uztikrina, kad garantijos galiojimo laikotarpiu
John Deere pakeis detales su defektais. Kai kuriomis
aplinkybémis, daznai be papildomo mokescio, ir
pasibaigus garantijos laikotarpiui John Deere suteikia
galimybe pasinaudoti technologijy patobulinimais.
Garantija netenka galios ir technologijy patobulinimo
galimybé prarandama tuo atveju, jei masina tinkamai
neprizidrima, modifikuojama neatsizvelgiant | gamyklos
techninius reikalavimus.

Jei nesate pirmas gaminio savininkas, turétuméte bati
suinteresuotas susisiekti su vietiniu John Deere oficialiu
atstovu ir pranesti gaminio serijos numerj. Tai padés
John Deere informuoti jus apie gaminio problemas ar
patobulinimus.

Serijos numeris:
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Prekiy zenklai

Prekiy zenklai

AMS™ Deere and Company prekés Zenklas
Android™ Google Inc. prekiy Zenklas.

Apple® Apple Inc. prekinis Zenklas
AutoTrac™ Deere and Company prekés Zenklas
Bluetooth® Bluetooth SIG prekiy Zenklas
CommandCenter™ Deere and Company prekés zenklas
GreenStar™ Deere and Company prekés Zenklas
iGrade™ Deere and Company prekés Zenklas
"[TEC™" Deere and Company prekés Zenklas
JDLink™ Deere and Company prekés Zenklas

"John Deere Remote Display Access™"

Deere and Company prekés Zenklas

Bendroveés "Microsoft Corporation" prekiy zenklas Jungtinése Amerikos

Microsoft® Valstijose ir kitose Salyse.
RowSense™ Deere and Company prekés Zenklas
Service ADVISOR™ Deere and Company prekés Zenklas
StarFire™ Deere and Company prekés Zenklas

StellarSupport™

Deere and Company prekés Zenklas

Surface Water Pro

Deere and Company prekés Zenklas

Windows®

Bendrovés "Microsoft Corporation" prekiy Zenklas Jungtinése Amerikos
Valstijose ir kitose Salyse.
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Sauga

Saugos informacijos atpazinimas

Tai yra priminimo apie saugg simbolis. Kai ant masinos
arba instrukcijoje pamatysite §j Zenkla, bakite budrds, nes
galite susizeisti.

Laikykites pateikty nurodymy ir saugaus darbo patarimuy.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -26-030CT22-1/1

Signaliniy zodziy reikSmés

PAVOJUS; signalinis Zodis PAVOJUS reiSkia pavojingg
situacijg kuri, jei jos neiSvengsite, gali baigtis zatimi ar
sunkiu suzeidimu.

ISPEJIMAS; signalinis Zodis |[SPEJIMAS reiskia pavojingg
situacijg kuri, jei jos neiSvengsite, galéty baigtis zatimi
ar sunkiu suzeidimu.

ATSARGIAI; signalinis Zodis ATSARGIAI reiSkia
pavojinga situacijg kuri, jei jos neiSvengsite, galéty baigtis
lengvu ar nedideliu suzeidimu. Zodis ATSARGIAI taip
pat gali bati vartojamas jspéti apie saugos technikos
nesilaikyma; tokiais atvejais galimi suZeidimai.

Signalinis Zodis — PAVOJUS, PERSPEJIMAS arba
ATSARGIAI — vartojamas su saugumo perspéjimo zenklu.
PAVOJUS reiskia rim¢iausig pavojy. Saugos zZenklai
PAVOJUS arba |SPEJIMAS yra prie galimo pavojaus

A PAVOJUS

A ATSARGIAI
A DEMESIO

TS187 —26—30SEP88

Saltinio. Ant saugos Zenkly DEMESIO nurodomos
bendros atsargumo priemonés. Zodziu ATSARGIAI taip
pat atkreipiamas démesys | Sioje instrukcijoje pateiktus
saugos praneSimus.

DX,SIGNAL -26-050CT16-1/1

Laikykités saugos nurodymy

AtidZiai perskaitykite visus Sioje instrukcijoje ir masiny
saugos zenkluose pateiktus saugos praneSimus.
Palaikykite gerg saugos Zenkly bikle. Pamestus

ar sugadintus saugos Zenklus pakeiskite naujais.
Pasirdpinkite, kad saugos zenklai bty ant naujy jrangos
komponenty ir remontuojamy daliy. Naujy saugos Zenkly
galite gauti i$ "John Deere" atstovo.

Ant kai kuriy i tiekéjy gauty daliy ar komponenty gali bati
pateikta papildoma saugos informacija, kurios néra Sioje
operatoriaus instrukcijoje.

ISmokite tinkamai dirbti masina ir naudoti jos valdiklius.
Masina gali dirbti tik instruktuoti asmenys.

Palaikykite tinkamg masinos darbine bukle. Neteiséti
masinos pakeitimai gali daryti neigiama jtakg jos darbui ir
(arba) saugai bei pakenkti eksploatavimo trukmei.

TS201 —UN—15APR13

Jei nesuprantate kurios nors $ios instrukcijos dalies ir
reikia pagalbos, kreipkités | "John Deere" pardavéja.

DX,READ -26-01AUG22-1/1
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Sauga

Saugi techniné priezitira

PrieS pradédami dirbti, gerai susipazinkite su priezitros
procedira. Masina turi bati Svari ir sausa.

Kol masina juda, niekada jos netepkite, neatlikite tech.
priezidros darby ir nereguliuokite. Saugokite rankas, kojas
ir drabuzius nuo daliy su mechanine pavara. ISjunkite
visg maitinimag ir valdykite svirtimis, kad sumazintuméte
slégj. Nuleiskite jrangg ant Zemeés. Sustabdykite variklj.
IStraukite raktelj. Leiskite maSinai atvésti.

Saugiai paremkite visas masinos dalis, kurios atliekant
priezidros darbus turi bati pakeltos.

Visos detalés turi bati geros buklés ir tinkamai
sumontuotos. Nedelsdami sutaisykite gedimus.
Pakeiskite susidévejusias arba suliZusias detales.
Nuvalykite susikaupusj tepalg, alyva ar neSvarumus.

Tvarkydami savaeigés jrangos elektrines sistemas arba
atlikdami suvirinimo darbus, atjunkite akumuliatoriaus
iZeminimo laida (-).

Prie$ atlikdami elektros sistemos komponenty tech.
priezilrg ar masinos suvirinimo darbus, nuo traktoriaus
ant velkamy padargy atjunkite laidy pynes.

Valant ar dirbant aukstyje, kritimas gali sukelti sunkius
suzeidimus. Naudokités kopéciomis ar platforma, kad
baty lengviau pasiekti kiekvieng vietg. Kojoms ir rankoms
remkités | stiprias ir patikimas atramas.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -26-28FEB17-1/1

Atsargiai elkités su elektronikos
komponentais ir laikikliais

Krisdami montuojant ar iSimant ant jrenginiy sumontuotus
elektronikos komponentus, galite sunkiai susizZeisti.

Kad lengvai pasiektuméte montavimo vieta, naudokités
kopéciomis ar platforma. Naudokite tvirtas ir patikimas
kojy atramas ir rankenas. Nemontuokite ar neiSimkite
komponenty, kai drégna ar Salta.

Jei montuojate ar atliekate RTK bazinés stoties priezilirg
ant boksto ar auksto statinio, naudokite sertifikuotas
nages.

TS249 —UN—23AUG88

Jei montuodami ar atlikdami globalinés padéties
nustatymo sist. imtuvo priezidrg ant jrenginio naudojate
stiebg, pasinaudokite tinkama kélimo technika ir dévékite
tinkamas apsaugos priemones. Stiebas sunkus ir jj

gali bati nepatogu prizidréti. Reikia dviejy zmoniy, kai

nuo zemés arba nuo darbo aikstelés sunku pasiekti
montavimo vietas.

DX, WW,RECEIVER -26-24AUG10-1/1
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Sauga

Saugiai naudokite valdymo sistemas

Vaziuodami keliais, nenaudokite valdymo sistemos. Prie$
jvaziuodami j kelig batinai iSjunkite valdymo sistemg.
VaZiuodami keliu, neméginkite jjungti (suaktyvinti)
valdymo sistemos.

Valdymo sistemos paskirtis — padéti operatoriui efektyviau
atlikti lauko darbus. UZ masinos trajektorijg visada
atsakingas operatorius. Valdymo sistemos automatiskai
neaptinka kliG¢iy ar kity masiny ir neapsaugo nuo
susiddrimo su jomis.

Valdymo sistemos apima bet kokias programas,
automatizuojanc¢ias masinos vairavima. Tai apima
AutoTrac, iTEC, AutoTrac posikiy automatika, AutoTrac
padargy valdyma (pasyvujj), AutoTrac Universal, AutoTrac
Controller, AutoTrac ir Machine Sync (sarasas negalutinis).

Kad nebity suzeistas operatorius ir aplinkiniai, laikykités
toliau pateikiamy nurodymuy.

* Nebandykite islipti arba jlipti | vaziuojancig masina.

¢ Tikrinkite, ar tinkamai nustatyta mas$ina, padargas ir
valdymo sistema.

- Jeigu naudojate iTEC, AutoTrac posikiy automatikg
arba AutoTrac™ padargy valdymo sistemg
(pasyvigja), patikrinkite, ar apibréztos tikslios ezios.

- Jeigu naudojate Machine Sync, patikrinkite, ar
kartotuvo pagrindinis tadkas sukalibruotas paliekant
pakankamg tarpg tarp masiny.

¢ Bukite budrus ir stebékite aplinka.

* Norédami laukuose aplenkti pavojingas vietas,
pasalinius asmenis, jrangq arba kitas klidtis, prireikus
perimkite vaira.

¢ Jeigu dél blogo matomumo darosi sunkiau valdyti
masing, pamatyti Zmones ar kliGitis masinos kelyje,
nutraukite darba.

* Pasirinkdami masinos vaziavimo greitj visada jvertinkite
lauko saglygas, matomumag ir masinos konfigdracija.

bvvmsit, 1690521594604 -26-28JUL23-1/1

Tinkamai naudokités saugos dirzu
Ver€iantis saugokités sunkiy suzalojimy ar zaties.

Si masina jrengta su sauganéia nuo apvirtimo konstrukcija
(ROPS). Kai dirbate su ROPS, NAUDOKITE saugos dirza.

* | aikykite fiksatoriy ir traukite saugos dirzg skersai kino.

* |statykite fiksatoriy | sagtj. Turite i8girsti spragteléjima.

* Patraukite saugos dirzo fiksatoriy, kad jsitikintuméte,
jog dirzas saugiai uzsegtas.

¢ |tempkite saugos dirza skersai kluby.

Jei dirzo tvirtinimo sistema ar atskiros jos dalys
susidévéjusios ar sugadintos, pakeiskite visg dirzo
mechanizma.

Ne reciau kaip kartg per metus tikrinkite saugos dirZzg ir jo
tvirtinimo detales. Patikrinkite, ar dirzo mechanizmas néra
atsileides, ar dirzas nejtrikes, nejsitempes, nenublukes,

=
}
nepazeistas, ar ne per daug susidévéjes. Keiskite

detales tik jusy masinai skirtomis atsarginémis detalémis.
Kreipkités j John Deere jgaliotajj atstova.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -26-22AUG13-1/1

Stovékite toliau nuo pjovimo jrenginiy

Pjovimo mechanizmas, sraigé, lenktuvai ir perdavimo
blgnai negali biti pilnai uzdengti apsauginiais gaubtais
dél savo funkcijos. Darbo metu laikykités nuo judanciy
detaliy saugiu atstumu. Prie$ atlikdami technine masinos
apzidrg ar jg valydami, visada iSjunkite pagrindine
sankaba, iSjunkite variklj ir iStraukite raktelj.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -26-21DEC90-1/1
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Reglamenty ir atitikties informacija

EB atitikties deklaracija

Nurodyti asmenys pareiskia, kad

Gaminys: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

atitinka visas svarbiausias nuostatas ir batinus toliau nurodyty direktyvy reikalavimus.

Direktyva

Skaicius

Sertifikavimo biadas

Elektromagnetinio suderinamumo direktyva

2004/108/EB Savaranki$kai atliktas sertifikavimas pagal Il direktyvos prieda

Europos Bendrijoje parengti techniniy dokumenty bylg jgalioto asmens vardas, pavardé ir adresas:

Deklaracijos vieta: Kaiserslautern, Vokietija

Deklaracijos data: 2011 m. liepos 29 d.

Brigitte Birk

Deere & Company Europos biuras
John Deere Strasse 70
Mannheim, Vokietija D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Vardas, pavardé: Aaron Senneff

Pavadinimas: Engineering Manager, John Deere Intelligent

Solutions Group

Gamykla: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48j1t,1695303948124 -26-21SEP23-1/1
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Tesimo mygtukas

Tesimo mygtuko saranka '

Jeigu masina su jrengta AutoTrac sistema prijungiama prie
kukurGzy pjaunamosios su jrengta RowSense sistema,
daugiafunkcés valdymo rankenos 2 ir 3 aktyvinimo
mygtukai automatisSkai suaktyvinami, kad bty naudojami
kaip Sios sistemos pjaunamosios nuleidimo ir AutoTrac
veikimo tesimo mygtukai. 2012 m. ir naujesniy masiny
modeliy mygtukg Automatinis galima naudoti norint jjungti
AutoTrac; paséliams palietus liestukus, jjungiami eiliy
jutikliai. (Daugiau zr. skyriaus "Sistemos jjungimas" dalyje
"Eiliy jvesties nustatymas".)

PC582138 —UN—28JUL23

Masinos veikimo tesimo mygtukas (senesnis)

PC582139 —UN—28JUL23

Masinos veikimo tesimo mygtukas (naujesnis)

bvvmsit, 1690524195381 -26-050CT23-1/1
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AutoTrac RowSense

Apzvalga

"AutoTrac RowSense" sudaryta i$ toliau iSvardyty
komponenty

* Masinoje jrengta ir suaktyvinta integruotoji AutoTrac
su atnaujinta AutoTrac RowSense programine jranga,
jdiegta vairavimo sistemos bloke (SSU), AutoTrac SF1
arba SF2 suaktyvinimas.

- 50 ir 60 serijos kombainuose reikia jdiegti tilto valdiklio
/ sietuvo programinés jrangos naujinj.

- 2008 m. S, W, T serijos ir 2009 m. C serijos
kombainuose turi bati jrengta LYNX magistralé, kad
jie bty suderinami su "AutoTrac RowSense".

* Masinoje jrengta ir suaktyvinta integruotoji AutoTrac
su atnaujinta AutoTrac RowSense programine jranga,
idiegta vairavimo sistemos bloke (SSU), AutoTrac SF1
arba SF2 suaktyvinimas.

® 2012 m. ir naujesniy masiny modeliuose reikalingas
GreenStar 3 2630 ekranas arba GreenStar 3
CommandCenter ar naujesnis ekranas.

® 2011 m. ir senesniy masiny modeliuose reikalingas
GreenStar 2 2600 arba GreenStar 3 2630 ekranas.

* AutoTrac RowSense suaktyvinimas.

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 su senesnés GS2
AutoTrac SF1 suaktyvinimu.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 su senesnés GS2
AutoTrac SF2 suaktyvinimu arba GS2 AutoTrac
suaktyvinimu.

¢ AutoTrac RowSense suaktyvinimas 4-osios kartos
ekrane.

e StarFire imtuvas su SF1, SF2, SF3 arba RTK korekcijos
signalu.

* Ant aprobuoto kukurtzy rinktuvo sumontuota viena
pora eilés jutikliy.

AutoTrac RowSense veikia su visais galimais sekimo
Sablonais. "AutoTrac" dirba Siais reZimais: Pritaikomos
kreivés, AB kreives, apskrita trasa ir tiesi trasa. AutoTrac
RowSense yra suderinamame tiksliosios Zemdirbystés
ekrane integruotos AutoTrac patobulinimas, naudojamas
imant kukurtazy derliy. Eiliy jutikliai, sumontuoti ant
patvirtintos kukurdizy pjaunamosios, aptinka kukurdzy
stiebus, kad suzinotuméte, kur yra eilé. AutoTrac valdymo
programa naudoja eiliy jutiklio signalg kartu su esamais
AutoTrac signalais, kad maSina islikty valdymo marSrute.
Kai néra eiliy jutikliy signalo (pvz., vaziuojant per vandenj),
bus naudojamas jprastas GPS valdymas. Daugelis kity
"AutoTrac" charakteristiky lieka nepakitusios. Eiliy jutikliai
tiesiog pateikia dar vieng padéties jvestj, kad baty galima
vairuoti masing. Visi trasavimo rezimai yra nustatyti tokiu
pat badu, kaip GPS paremtame “AutoTrac”.

zb48j1t,1688365471549 -26-28SEP23-1/1

20-1

011224

PN=10




2012 m. ir naujesniy modeliy saranka ir sistemos kalibravimas

AutoTrac RowSense saranka naudojant POSB21SE —UN—01AUGZS —
GreenStar ekran
a (-
GreenStar 3 ekrano naudojimas -=
=
PASTABA: Pries naudojant §j gaminj be "AutoTrac" Veniu
sgrankos reikia atlikti toliau apraSomus veiksmus.

1. Pasirinkite Meniu. 7b48{1t,1690443942471 -26-17SEP23-1/13

2. Pasirinkite GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

GSE

GreenStar (GS3)
zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-2/13

3. Pasirinkite Valdymas. PC582160 —UN—01AUG23
Valdymas
zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-3/13
4. Pasirinkite Valdymo nustatymai. PC582161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings
Valdymo nustatymai
zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-4/13
5. Pasirinkite RowSense nustatymy keitimas. PC582162 —UN—01AUG23
RowSense
: Change
Settings
RowSense nustatymy keitimas
Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-5/13
25-1 011224
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

6. Norédami jjungti eiliy valdymo jutiklius, pasirinkite
Sistemos biisena (A).

7. PasirGpinkite, kad baty nustatyta tinkama jutikliy
poslinkio (B) reikSmé (numatytoji reikSmé yra 0).

Pasirinkite |vaziavimas j eile (C) reikiamam rezimui.

Norédami uzdaryti RowSense nustatymus spustelékite

Patvirtinti (D).

A—Sistemos busena C—Jvaziavimas j eile
B—Jutiklio poslinkis D—Patvirtinti

RowSense Settings

Status k_,

System N Enabled

Emsor Offset | | 0

E‘:tD; 0 | Manual

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense nustatymy puslapis

zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-6/13

10. AutoTrac RowSense piktograma bus matoma AutoTrac

valdymo naudotojo sgsajos vykdymo puslapyije.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb481t,1690443942471 -26-17SEP23-7/13

GreenStar 3 CommandCenter ekrano naudojimas

PASTABA: Pries naudojant §j gaminj be "AutoTrac"
sgrankos reikia atlikti toliau aprasomus veiksmus.

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-8/13

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

S

GreenStar (GS3)

Tesinys sekan¢iame puslapyje zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-9/13

25-2
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

3. Pasirinkite nuostatas. PCS62163 —UN—01AUG23

+

Settings
Nuostatos

zb48j1t,1690443942471 -26-17SEP23-10/13

4. Pasirinkite RowSense nustatymai. PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

RowSense nustatymai

zb48]1t,1690443942471 -26-17SEP23-11/13

5. Norédami jjungti eiliy valdymo jutiklius, pasirinkite

Sistemos bisena (A). RowSense Settings
6. PasirGpinkite, kad baty nustatyta tinkama jutikliy
poslinkio (B) reikdmé (numatytoji reikSmé yra 0). e C A
7. Pasirinkite |[vaziavimas | eile (C) reikiamam rezimui. SMW — I 0 |+|
Norédami uzdaryti RowSense nustatymus spustelékite
Patvirtinti (D). e jﬁ*
Entrye &J Manual

A—Sistemos busena C—lvaziavimas j eile
B—Jutiklio poslinkis D—Patvirtinti

zb48]1t,1690443942471 -26-17SEP23-12/13

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense nustatymy puslapis

9. AutoTrac RowSense piktograma bus matoma AutoTrac ~ PC582150 —UN—01AUG23

valdymo naudotojo sgsajos vykdymo puslapyje.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -26-17SEP23-13/13

011224
25-3 PN=13



2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

AutoTrac RowSense saranka naudojant PO200T —UN—24APRES

4-osios kartos ekrang

PASTABA: Pries naudojant §j gaminj be "AutoTrac"

sgrankos reikia atlikti toliau aprasomus veiksmus. Meniu

1. Pasirinkite Meniu.
bvvmsit,1690446889571 -26-17SEP23-1/7

2. Pasirinkite "Programos". PC582132 —UN—27JUL23

Applications

Programos

bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-2/7

3. Pasirinkite AutoTrac valdymas. PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac valdymas

bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-3/7

4. Pasirinkite Informacija. PC582133 —UN—27JUL23

®

Duomenys

bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-4/7

5. Norédami jjungti eiliy valdymo jutiklius, pasirinkite RowsSense
[JUNGTI / ISJUNGTI (A). B o
6. Pasirinkite reikiamg jvaziavimo | eile rezima: GPS | Status & Settings ‘ ON ) OFF |
vairavimas (C) arba Rankinis vairavimas (D). / g
2
7. quirinkite BUgena ir nustatymai (B), kad pasiektuméte Row Entry Mode <'f
jutiklio poslinkio nustatyma. E4
o — !
) 8
A—ljungimas ir iSjungimas C—Vairavimas naudojant GPS @:')‘\(.:’/I GE3 Stenr @@ M sn) el S S
B—Busena ir nustatymai D—Rankinis vairavimas 8
o
RowSense informacijos puslapis
Tesinys sekanciame puslapyje bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-5/7
25-4 011224

PN=14



2012 m. ir naujesniy modeliy sqranka ir sistemos kalibravimas ‘

8. PasirGpinkite, kad baty nustatyta tinkama jutikliy
poslinkio (B) reikSmé (numatytoji reikSme yra 0).

9. Noredami jjungti eiliy valdymo jutiklius, pasirinkite
[JUNGTI / ISJUNGTI (A).

10. VirSutiniame deSiniajame kampe pasirinkite X, kad
iSeituméte iS RowSense bisenos ir nustatymuy.

A—ljungimas ir iSjungimas B—Jutiklio poslinkis

—
| ﬂ.ﬂJ Rowsense Status & Settings @

Sensor Offset

%. stand By
][' > |

ON QFF

{ I
@ A guldance track must be selected

@

I < @ ces signal adequate 3
Reset 2

@ Rowsense sensor voltages 0K N

( |

L] =z

\_J (D RewSense sensors unable to detect crop 3|

Sensor Voltages 3

Leht v [ o | @ Resume AutaTrac §
Right | W i §

RowSense bdsenos ir nustatymy puslapis

bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-6/7

11. AutoTrac RowSense piktograma (A) bus matoma
AutoTrac valdymo programos puslapyije.

A—AutoTrac RowSense

ﬂ AutoTrac Guidance @ & m

N o Guidanze
f Track 1
| setTrack ]
sy, 300001t
J Track Spating
T RowS ense
L3
offset
&
@
N
| ASTIT I BT | 5‘
2 -
©
(4l »] 1
W )
=)
= |
it Swap 5
N
B
[&]
o

AutoTrac valdymo puslapis su jjungta RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -26-17SEP23-7/7

25-5
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

Eiliy valdymo poslinkio nustatymas

Prireikus keisti stieby, patenkanciy | kukuriizy rinktuva,
orientacijg, galima nustatyti eiliy valdymo poslinki.

PavyzdZiai, kai reikia pakeisti lygiavima;:
* Paséta apytikré eilé yra kukurdizy rinktuvo viduryje ir

rinktuvas stumia eiles. Pritaikius poslinkj Sis skirtumas
gali bati padalytas, kad visos eilés pasvirty, taciau ne
taip smarkiai, kaip netaikant poslinkio.

® Paseliy skirtuvai su pritvirtintais eiliy jutikliais

nesulygiuoti su eile. Kol negalima atlikti remonto
ir sulygiuoti jutikliy, galima pritaikyti poslinkj, kad
nuokrypis nuo lygiavimo bty kompensuojamas.

lvedus mazesnes nei 0 poslinkio reikSmes masina
vaziuos Siek tiek j kaire, o jvedus didesnes nei 0 poslinkio
reikSmes masina vaziuos Siek tiek | deSine. Numatytoji
reik8mé yra 0, intervalas nuo —50 iki 50.

1.

Norédami pereiti | RowSense nustatymus:

GreenStar 3 ekranas: Pasirinkite Meniu, GreenStar
(GS3), valdymas, Valdymo nustatymai, tada pasirinkite
RowSense nustatymy keitimas. Daugiau informacijos
Zr. 8io skyriaus dalyje AutoTrac RowSense sgranka
naudojant GreenStar ekrana.

2. GreenStar 3 CommandCenter ekranas: Pasirinkite
Meniu, GreenStar (GS3), Nustatymai, tada pasirinkite
RowSense nustatymai. Daugiau informacijos zr.
Sio skyriaus dalyje AutoTrac RowSense sgranka

naudojant GreenStar ekrana.

4-osios kartos ekranas: Pasirinkite Meniu,
Programos, AutoTrac valdymas, Informacija, tada

dalyje RowSense pasirinkite Basena ir nustatymai.

Daugiau informacijos zr. Sio skyriaus dalyje AutoTrac
RowSense saranka naudojant 4-osios kartos ekrana.

3. |veskite jutiklio poslinkio reikSme nuo —50 iki 50.

Numatytoji reikSmé yra 0.

4. GreenStar 3 ekranas: Kad baigtuméte nustatinéti

"RowSense", spustelékite "Patvirtinti".

GreenStar 3 CommandCenter ekranas:

Kad

baigtuméte nustatinéti "RowSense", spustelékite

"Patvirtinti".

4-osios kartos ekranas: Norédami iSeiti iS RowSense

blsenos ir nustatymy spustelékite X.

bvvmsit, 1690530224859 -26-14SEP23-1/1

Eiliy jvesties nustatymas

GreenStar ekrano naudojimas

1.

Pereikite | RowSense nustatymus.

GreenStar 3 ekranas: Pasirinkite Meniu, GreenStar
(GS3), valdymas, Valdymo nustatymai, tada pasirinkite
RowSense nustatymy keitimas. Daugiau informacijos
Zr. §io skyriaus dalyje AutoTrac RowSense sgranka
naudojant GreenStar ekrana.

GreenStar 3 CommandCenter ekranas: Pasirinkite
Meniu, GreenStar (GS3), Nustatymai, tada pasirinkite
RowSense nustatymai. Daugiau informacijos Zr.

Sio skyriaus dalyje AutoTrac RowSense sgranka
naudojant GreenStar ekrana.

Pasirinkite |vaziavimas j eile (C) reikiamam rezimui.
Norédami uzdaryti RowSense nustatymus spustelékite
Patvirtinti (D).

A—Sistemos biusena C—l|vaziavimas j eile
B—Jutiklio poslinkis D—Patvirtinti

Tesinys sekanciame puslapyje

RowSense Settings

System
Ctatus C Enabled

Smsor Offset | ___ I 0

+

E?:g C | Manual

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense nustatymy puslapis

bvvmsit, 1690534615778 -26-17SEP23-1/2
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas ‘

4-osios kartos ekrano naudojimas
1. Pereikite | RowSense nustatymus.

Pasirinkite Meniu, Programos, AutoTrac valdymas,
tada pasirinkite Informacija.

2. Noredami jjungti eiliy valdymo jutiklius, pasirinkite
I[JUNGTI / ISJUNGTI (A).

3. Pasirinkite reikiamg jvaziavimo | eile reZima: GPS
vairavimas (C) arba Rankinis vairavimas (D).

4. Norédami iSeiti iS RowSense blsenos ir nustatymy,
spustelékite X.

Rankinis:

1. masina vaZiuokite | eile.

2. Norédami nuleisti pjaunamaja spustelékite tesimo
mygtuka.

3. Norédami jjungti valdymg ir eiliy jutiklius, antrg kartg
spustelékite tesimo mygtuka.

GPS

1. masina vaziuokite | eile.
2. Norédami nuleisti pjaunamaja ir jjungti valdymag
spustelékite tesimo mygtuka.

RowSense

® _®

| Status & Settings ‘ ON ) OFF |
Row Entry Mode

@I@ Manual Steer

@ \:;) GPS Steer

PC582136 —UN—27JUL23

RowSense informacijos puslapis

A—ljungimas ir iSjungimas
B—Bisena ir nustatymai

C—Vairavimas naudojant GPS
D—Rankinis vairavimas

3. Norédami jjungti eiliy jutiklius, antrg kartg spustelékite
tesimo mygtuka.

PASTABA: AutoTrac jsijungia, kai paspaudzZiamas
tesimo mygtukas. Paséliams palietus kontaktinius
jutiklius jjungiami eiliy jutikliai.

bvvmsit, 1690534615778 -26-17SEP23-2/2

Eiliy jutiklio kalibravimo tvarka naudojant
GreenStar ekrang

Si procedira atliekama jrengus sistema arba po sistemos
remonto. Eiliy jutikliai turi bati jrengti ir nustatyti pries
galinius ribotuvus.

|sitikinkite, kad jrengti eiliy jutikliai su spyruoklémis,
laikan¢iomis juos ramybés padétyje. Pakelkite rinktuva,
kad eilés jutikliai neliesty Zzemés. Masina turi nejudéti.

1. Pereikite | GreenStar diagnostikos rodmeny puslapj.
Pasirinkite Meniu, GreenStar (GS3), tada pasirinkite
Diagnostika.

2. Raodinio (A) iSskleidziamajame meniu pasirinkite
RowSense.

3. Prie$ pradédami kalibruoti jjunkite RowSense jutiklj.
Daugiau informacijos zr. Sio skyriaus dalyje AutoTrac
RowSense saranka naudojant GreenStar ekrana.

4. |sitikinkite, kad RowSense jutikliai bty sukalibruoti
esant ramybés jtampai.

PASTABA: DeSiniojo jutiklio ramybés jtampa turi bati
didesné nei 2,5 V. Kairiojo jutiklio ramybés jtampa
turi bati mazesné nei 2,5 V.

5. Pasirinkite CAL (D), jei norite iSsaugoti jutiklio ramybés
j{tampas vairavimo sistemos bloko (SSU) atmintyje.

6. Sékmingai sukalibrave iSeikite i GreenStar
diagnostikos rodmenu.

Greon Star « Disgmostic Rosdinrgs
Due ta soft remd Operator Manual prior to operation. To
Obi3N 3 Copy, Seewour dedler or SASH Wi deerne.con.

OF

AutoTrac RowSense

RowSense

Syslem Mode

Row Sensors Avallable  Yes

RivuSense Acdthalion Avalable:  Yes

AutoTrac Licenes:  SF2
Rowe Offset: 0

{ir)

Frimary Steering Source

Sensor Cozdl Mode Tine Remaining: 0

Left Sensor Vollage:

25 )

N

9

© Right Sensor Vollage: 25 3
N

|

Calibrale Sensor %

i |

=

® Calibrafion Stalus:  Callbrated 8
O

o

Eiliy jutiklio kalibravimas

A—Vaizdas
B—Kairiojo jutiklio jtampa
C—Desiniojo jutiklio jtampa

D—CAL
E—Kalibravimo bisena

bvvmsit, 1690544832169 -26-17SEP23-1/1
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas ‘

Eiliy jutiklio kalibravimo tvarka naudojant
4-osios kartos ekrang

Si procedira atliekama jrengus sistema arba po sistemos
remonto. Eiliy jutikliai turi bati jrengti ir nustatyti pries
galinius ribotuvus.

[sitikinkite, kad jrengti eiliy jutikliai su spyruoklémis,
laikanCiomis juos ramybés padétyje. Pakelkite rinktuva,
kad eilés jutikliai neliesty zemés. Masina turi nejudéti.

1. Pereikite | RowSense nustatymus.

Pasirinkite Meniu, Programos, AutoTrac valdymas,
Informacija, tada dalyje RowSense pasirinkite Bisena
ir nustatymai.

2. Prie$ pradedami kalibruoti jjunkite RowSense jutiklj.
Sio skyriaus dalyje zr. AutoTrac RowSense sgranka
naudojant 4-osios kartos ekrana.

3. |sitikinkite, kad RowSense jutikliai baty sukalibruoti
esant ramybés jtampai.

PASTABA: DeSiniojo jutiklio ramybés jtampa turi bati
didesné nei 2,5 V. Kairiojo jutiklio ramybés jtampa
turi bati mazesné nei 2,5 V.

—

-nn Rowsense Status & Settings @

[x]
B~

SensorOffset g
*
@ | nAn stand By
LB | o |
=— @ A guidance track must be selected
0 |
|. ‘ .:ﬂl ’ . @ GPS signal adequate
Reset
@l RowsSense sensor voltages 0%
-0 |
. J

@l RowSenie sensors unable to detect crop
Sensor Voltages

5
L5v

Lef @ Resume AutaTrac

Right

CAL

| W

PC582142 —UN—28JUL23

RowSense bisenos ir nustatymy puslapis

A—lJjungimas ir iSjungimas B—CAL

4. Pasirinkite CAL (B), jei norite iSsaugoti jutiklio ramybés
j{tampas vairavimo sistemos bloko (SSU) atmintyje.

bvvmsit, 1690544848389 -26-19SEP23-1/2

5. Perskaitykite kalibravimo proceso informacijq ir
spustelékite Pradéti kalibruoti.

6. Atidziai perskaitykite kalibravimo salygas ir pasirinkite
Toliau.

7. Seékmingai sukalibrave pasirinkite Gerai ir pasirinkite X,
kad iSeitumeéte iS RowSense bisenos bei nustatymuy.

PC582143 —UN—30JUL23

CAL
v Begin Calibration

Pradéti kalibravimg

bvvmsit, 1690544848389 -26-19SEP23-2/2
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2011 m. ir senesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

PC582144 —UN—31JUL23

"AutoTrac RowSense" sgranka

i | |
PASTABA: Pries naudojant §j gaminj be "AutoTrac" f | |
sgrankos reikia atlikti toliau aprasomus veiksmus. |
=
1. Pasirinkite Meniu. Meniu

bvvmsit, 1690794031707 -26-17SEP23-1/5

PC582145 —UN—31JUL23

Original
GreenStar
Monitor
FHE

Originalus "GreenStar" monitorius
bvvmsit, 1690794031707 -26-17SEP23-2/5

2. Pasirinkite originaly GreenStar monitoriy.

3. Pasirinkite SARANKA. PC582146 —UN—31JUL23

ISETUP“

Saranka

bvvmsit, 1690794031707 -26-17SEP23-3/5

4. Pasirinkite AutoTrac (B). m

A—Pjovimo darby monitorius C—VYKDYMO puslapio

B—AutoTrac iSdéstymas Hawest MOH ItOF A

AutoTrac B| =

i

T

RUN Page Layout C 5

Sarankos puslapis
Tesinys sekanciame puslapyje bvvmsit, 1690794031707 -26-17SEP23-4/5
30-1 011224
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2011 m. ir senesniy modeliy sqranka ir sistemos kalibravimas

5. Pasirinkite TAIP parinktims |diegta eiliy valdymo
parinktis (C) ir Jjungta eiliy valdymo parinktis.

6. Jei reikia, sukalibruokite eiliy valdymo jutiklius.

7. PasirGpinkite, kad baty tinkama jutikliy poslinkio (E)
reikSmé (numatytoji reikSmé yra 100).

A—Vairavimo jautris (50-200)

B—“AutoTrac” kalibravimas

C—IJrengta papildoma eiliy
valdymo jranga

D—Eiliy valdymo jutiklio
kalibravimas

E—Eiliy valdymo poslinkis

(50-150)
F—Nenaudojama
G—Saranka

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance
Option Installed

Yes @

Calibration

Row Guidance Sensor

v

Row Guidance
Offset (50 - 150)

SETUP

INFO

Setup

4

AutoTrac puslapio sgranka

EEEEa6 8

PC582148 —UN—31JUL23

bvvmsit,1690794031707 -26-17SEP23-5/5

Eiliy valdymo poslinkio nustatymas

Prireikus keisti stieby, patenkanciy | kukurizy rinktuva,
orientacijg, galima nustatyti eiliy valdymo poslinkj.

Pavyzdziai, kai reikia pakeisti lygiavima;:

* Paseéta apytikre eilé yra kukuriizy rinktuvo viduryje ir
rinktuvas stumia eiles. Pritaikius poslinkj Sis skirtumas
gali biti padalytas, kad visos eilés pasvirty, taciau ne
taip smarkiai, kaip netaikant poslinkio.

* Paséliy skirtuvai su pritvirtintais eiliy jutikliais
nesulygiuoti su eile. Kol negalima atlikti remonto ir
fiziSkai sulygiuoti jutikliy, galima pritaikyti poslink, kad
nuokrypis nuo lygiavimo bty kompensuojamas.

lvedus mazesnes nei 100 poslinkio reikSmes masina
vaziuos Siek tiek | kaire, o jvedus didesnes nei 100
poslinkio reikSmes masina vaziuos Siek tiek | deSine.
Numatytoji reikSmé yra 100, intervalas — 50—150.

1. Pereikite | AutoTrac saranka.

Pasirinkite Meniu, Originalus GreenStar monitorius,

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance
Option Installed

Yes @

Calibration

Row Guidance Sensor

v

Row Guidance
Offset (50 - 150)

100

SETUP

INFO

IEEEEEEEEY | EEp HEEEE

Setup

SARANKA ir pasirinkite AutoTrac.
2. Pasirinkite Eiliy valdymo poslinkis (50-150) (E).

4

AutoTrac puslapio sgranka

EEEEa0 8

PC582148 —UN—31JUL23

3. |veskite eiliy valdymo poslinkio reik§me nuo 50 iki 150.
Numatytoji reikSmé yra 100.

A—Vairavimo jautris (50—200)

B—“AutoTrac” kalibravimas

C—Jrengta papildoma eiliy
valdymo jranga

D—Eiliy valdymo jutiklio
kalibravimas

E—Eiliy valdymo poslinkis

(50-150)
F—Nenaudojama
G—Saranka

bvvmsit, 1690794031816 -26-17SEP23-1/1
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2011 m. ir senesniy modeliy sqranka ir sistemos kalibravimas

Eiliy jutikliy kalibravimo procedira

Si procedira atliekama jrengus sistema arba po sistemos
remonto. Eiliy jutikliai turi bati jrengti ir nustatyti pries
galinius ribotuvus.

1.

Pereikite | AutoTrac sgranka.

Pasirinkite Meniu, Originalus GreenStar monitorius,
SARANKA ir pasirinkite AutoTrac.

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed 1

P

EEDEBDBEB

| 9 | | 0 |
2. |[sitikinkite, kad eiliy jutikliai jrengti su spyruoklémis, :
laikanciomis juos ramybés padétyje. Pakelkite I:‘ RO‘-‘_’"’ Gu_ldance Sensor
rinktuva, kad eilés jutikliai neliesty zemés. Masina turi Calibration
nejudéti. - .
Row Guidance
3. Pasirinkite Eiliy valdymo jutikliy kalibravimas (D). m Offset (50 - 150) 100 §
SETUP 5
A—Vairavimo jautris (50—200) E—Eiliy valdymo poslinkis ZI
B—“AutoTrac” kalibravimas (50-150) =]
C—|rengta papildoma eiliy F—Nenaudojama J,
valdymo jranga G—Saranka §
D—Eiliy valdymo jutiklio 2
kalitl)ravirr)\’as . Setup 9 g
AutoTrac puslapio sgranka
bvvmsit, 1690794031747 -26-19SEP23-1/2
4. Sukalibruokite jutikliy ramybés basenos jtampa. E] EI m Calibration
5. Norédami iSsaugoti jutiklio ramybés jtampas vairavimo
sistemos bloko (SSU) atmintyje, pasirinkite Kalibruoti E m EI
eiliy valdymo jutiklj (E).
PASTABA: Desiniojo jutiklio ramybés jtampa turi bati B E
didesné nei 2,5 V. Kairiojo jutiklio ramybés jtampa . .
turi bati mazesné nei 2,5 V. . H
C
6. Sekmingai sukalibrave iSjunkite eiliy jutiklio kalibravimo m
rezima. B cLr | [Left Sensor Cal (V) 1.17 IE]
) N o ; Right Sensor Cal (V) 3.83
A—Nenaudojama E—Eilés valdymo jutikliy |
B—Nenaudojama kalibravimas | i
C—Kairiojo jutiklio kal. (V) 1,17 F—Nenaudojama Callbrat.e D |E] o«
D—Desiniojo jutiklio kal. (V)  G—AutoTrac Row Guidance Sensor 3
G
i
AutoTrac Eb [¢] ¢

Eiliy jutiklio kalibravimas

bvvmsit, 1690794031747 -26-19SEP23-2/2
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Sistemos jjungimas

Ekranai ir indikatoriai

Naudojant AutoTrac RowSense, ekrane gali bati rodomos
toliau nurodytos RowSense biisenos piktogramos.

GreenStar 2 ekrane: AutoTrac RowSense pasirodys
zemelapyje valdymo rodinyje — bus nurodyti pasiekiami
eiliy jutikliai (kai jjungta JUTIKLI|J BUSENA).

GreenStar 3 2630 ekrane: AutoTrac RowSense
pasirodys zemeélapyje valdymo rodinyje — bus nurodyti
pasiekiami eiliy jutikliai (kai jjungta JUTIKLIY BUSENA).

GreenStar 3 CommandCenter ekrane: AutoTrac
RowSense pasirodys vykdymo puslapyje.

4-osios kartos ekrane: AutoTrac RowSense bus rodoma
AutoTrac valdymo programos puslapyje.

Kiekviena piktograma nurodo RowSense bisena.
RowSense blsenos piktograma pasikeicia i$ pilkos |
spalvota, priklausomai nuo RowSense bisenos.

Gray — RowSense sistema jdiegta.

Green — RowSense yra aktyvi ir veikia naudodama GPS
bei eiliy jutiklius.

Yellow — RowSense yra aktyvi, taCiau veikia tik
naudodama eiliy jutikliy jvestis.

Red — RowSense yra aktyvi, bet veikia tik naudodama
GPS.

PC582150 —UN—01AUG23

Sistema diegta
PC582151 —UN—01AUG23

Sistema aktyvi, naudojimas su eiliy jutikliu ir GPS
PC582152 —UN—01AUG23

Prarastas GPS, dirbama tik pagal eiliy jutikliy duomenis
PC582153 —UN—01AUG23

Prarastas eiliy jutiklio signalas, dirbama tik pagal GPS signalg

bvvmsit, 1690865482645 -26-17SEP23-1/1
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Sistemos jjungimas

Eiliy jutikliy jjungimas Apsisukin_1a§ galula_ukéje: Galulaukéje apsisukama_
Eiliy jutikliai valdo masina, kai gali nustatyti eiliy padéti. taip pat kaip ir naudojant AutoTrac su GPS. Operatorius
Kad masing valdo eiliy jutikliai, operatoriui tai nurodo zalia ~Pradeda vaziuoti reikiamu marsrutu. Spusteléjus tesimo

AutoTrac RowSense spalva ir judéjimas. mygtuka AutoTrac vaZiuos valdymo marSrutu. Tada eiliy
jutikliai aptinka eilés padétj ir jg seka. Pritaikomy kreiviu,

Nustacius pradinj marsruta (AB linija arba pradinis apskritos trasos ir AB kreiviy linijos ilginimo funkcija galima

irasytas lenktos trasos vaZiavimas), masinai esant naudoti norint pratesti gretimo kelio projekcijg galulaukése.

ne didesniu kaip pusés tarpvézés plocio atstumu

ir priimtinu kampu eiliy atzvilgiu, galima spusteléti
tesimo mygtuka. Eiliy jutikliai pradeda valdyti masina,
vos tik yra suaktyvinami.

Guidance ShiftTrack

View Setlings Seltings iTEC Pro
| A l_/' [l \_/ \_ : [ bl s ol [ : |
L % s < £, e A [ P s i

G
™,

. g Q
=il g
125 gl prg | S <
Steer Sensitivity — g i
=)
| I
<= || @R )|PE2] = ]| 0[RS ¢
2 ]

0
Track 1 30,000 {ft) O [[Trmeka 30.000(F) §

GreenStar 2 ekranas GreenStar 3 2630 ekranas
= ;
4 AutoTrac Guidance €& €
AUTO nl | © AuteTrac Guidance
D OFF J[Suidancs
A = = Track 1
| setTrack
Llalalalalololl
Wheat (ihite) 8
Engaged . TrackSpacing
- | Shilt Track
o, '
Steering .
7 f 1 ®
§ Am || M g
2 Pesct Track g
S 1.0 in =]
c|3 AutcPath Shift Inerereant |
z zZ
3 T
EH = ] 8 H TR ‘5
i = = ]
U O 4EE| 5 8
E WEL I . 2
GreenStar 3 CommandCenter ekranas 4-osios kartos ekranas
bvvmsit, 1690867627910 -26-27SEP23-1/1
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GreenStar 3 ekranas — trasa

Tiesi automatinio vairavimo linija

Tiesig trasa naudokite, jei eilés yra tiesios ir nenukrypsta
daugiau nei mazdaug 1 m (3 1/4 ft). Tiesios trasos rezimu
visos linijos projektuojamos pirmojo marsruto atzvilgiu.

Jei laukas salyginai tiesus, o kursas nesikeicia,
rekomenduojama naudoti tiesios trasos rezima, nes tada
bus galima jvaZiuoti | gretimy marsruty eiles. Darbo
rezultatai naudojant jvaziavima | eile pageréja, kai laukas
séjamas naudojant AutoTrac. Darbo rezultatai taip pat
bina geresni, jei eilés atsiduria vandenyje.

Dirbant tiesios trasos rezimu, GPS linija bus i$ naujo
automatisSkai sucentruota. Taip uztikrinama, kad GPS
marsSrutas buty tinkamai sulygiuotas su eilémis.

PASTABA: Sios funkcijos negalima naudoti su
pritaikomomis kreivémis.

0 trasg galima nustatyti keliais budais:

* A + B — nustatykite 0 trasg pravaziuodami masina.

* Automatinis B — nustatykite 0 trasg pravaziuodami
masina.

* A + kursas — nustatykite O trasg pravaziuodami masina
iki tasSko A ir jvesdami i§ anksto nustatytg kurso reikSme.

* Platuma / ilguma — nustatykite O trasg jvesdami i$
anksto nustatytas A ir B tasky platumos bei ilgumos
koordinaciy reikSmes.

* Platuma / ilguma + kursas — nustatykite 0 trasg jvesdami
i$ anksto nustatytg A tasko platumos ir ilgumos reikSme
bei i§ anksto nustatyta kurso reikSme.

Tiesios trasos nustatymas

PC10390 —UN—07JANO8

Tiesi automatinio vairavimo linija

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-1/9

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

| ||
| ||
[ ||
1|
=

Meniu

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-2/9

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Tesinys sekan¢iame puslapyje

m GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-3/9
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GreenStar 3 ekranas — trasa

3. Pasirinkite Valdymas. PC882160 —UN—01AUG23
Valdymas

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-4/9

4. Pasirinkite Valdymo nustatymai. PCs82161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings
Valdymo nustatymai

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-5/9

5. Pasirinkite tiesig trasg i§ sekimo rezimo. PC589284 —UN—17AUG23
. . .. Straght Track

6. Pasirinkite rodinj. =
PASTABA: Kai neimate derliaus, pristabdykite jraSyma. Tiesi trasa i$ sekimo rezimo

PASTABA: Uztikrinkite, kad baty SF1, SF2, SF3 arba RTK o o )
signalas perzitiréje imtuva vykdymo puslapyje. 7. |sitikinkite, kad trasos plotis tinkamas. Jeigu tarpvézeés
plotis netinkamas, pakeiskite jj dalyje Valdymas.
zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-6/9

8. Pasirinkite Nustatyti 0 trasa. PC590562 —UN—17AUG23

Set Track 0

0 trasos nustatymo puslapis

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-7/9
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GreenStar 3 ekranas — trasa

Pasirinkite trasos pavadinimg i$ dabartinés 0 trasos
(A). Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg trasos
pavadinimg pasirinkdami Naujas (C).

10. Metode (B) pasirinkite trasos metoda.

11.

Pasirinkite Nustatyti A (F) ir vaziuokite masina j trasos
pradzia.

12. Pasirinkite Nustatyti B (G) ir pavaziuokite maSina

maziausiai 10 m, kad baigtuméte trasos jraSyma.

Bus sukurtos viso lauko valdymo linijos.

13. Kad paleistuméte AutoTrac RowSense, spustelékite

Patvirtinti.

14. Bet kuriuo momentu norédami atSaukti sgrankag ir grizti

i Valdymo saranka, pasirinkite AtSaukti (H).

A—Dabartiné trasa 0 E—Tarpvézés plotis
B—Bidas F—Nustatykite A
C—Naujas G—Nustatykite B
D—Nuimti H—AtSaukimas

Set Track O
% 2 R
O  wd

Guidance Line Caoulation

LJohn Deere

Headimg :  0U0000

A :
— Point A& Lat:  0UODO0D000

Elevation
Lt el

Point A Lon: 00000000

®Tl-:I(Spn:'-\g 30.000
I (Fty

Total Shifts o gin)

[ = ¢ EE=Ne)

AQ)

Cancel

PC590573 —UN—17AUG23

Tesinys sekan¢iame puslapyje

Nustatykite 0 trasg

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-8/9
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GreenStar 3 ekranas — trasa

Eiliy praleidimas — vandens telkinyje eilés nebus.

Naudojant tiesig trasg ir AB kreives, trasa i$ naujo

sucentruojama, todél yra didesné galimybé, kad kitoje

vandens telkinio puséje vél bus surasta tinkama eilé. —— —

PASTABA: Jeigu dingo ir GPS, ir eiliy jutikliy signalai,
sistema vél jjungiama tik i§ naujo gavus GPS signalg.

L)
/
/

L.
[]

PC10391 —UN—08JANO8

Vandens telkinys

zb48j1t,1691052171610 -26-17SEP23-9/9
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GreenStar 3

ekranas — trasa

Pritaikomos kreivés

VaZiuojant lauku keiciasi marsrutas

Pritaikomos kreivés gali bati naudojamos visuose
laukuose. Taciau ypac rekomenduojama tai naudoti,

kai marsrutas pasikei€ia vaZiuojant per lauka, keiciasi
kursas arba kreiveé yra U formos. Pritaikomos kreivés turi
papildomg funkcija, kurig naudojant galima perjungimo
mygtuku pasirinkti eiliy ieSkiklj. Eiliy jutiklius galima
naudoti masinoms valdyti, kai jie aptinka eile. Turi bati
|[JUNGTAS lenktos trasos jraSymas. Taip nustatomas
pirmasis vaziavimas ir galima ilginti tiesias linijas.

Pritaikomos kreivés projektuojamos tik gretimam
vaziavimui, tagiau galima naudoti jvairiy formy kreives, o
galimos eiliy spejimo klaidos lauke nesumuojamos.

Jeigu lauke dirba keletas masiny, pritaikomos kreivés
neleidzia praleisti vaziavimo. Siuo atveju pritaikomy
kreiviy rezimas gali veikti tik tada, jeigu kitos (-y) masinos
(-y) tarpvézeés plotis pridedamas prie Sios masinos
tarpvézes plocio. Pavyzdziui, jeigu viename lauke derlius
76 cm (30 in) eilése imamas 8 eiliy rinktuvu, vaziuojanciu
paskui 12 eiliy rinktuva, kiekvieno jy trasos plotis turi bati
20 eiliy (15,24 m) (50 ft).

Pritaikyty kreiviy rezimas rekomenduojamas, jeigu
marsrutas lauke daznai keiciasi. Pritaikomos kreivés
projektuoja tik tolesnj marsruta.

Pritaikomy kreiviy nustatymas

l

VaZiuojant lauku keicCiasi kursas

PC10399 —UN—O04FEBO08

U formos kreivés

Tesinys sekan¢iame puslapyje

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEB08

zb48j1t,1692099522625 -26-27SEP23-1/7
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GreenStar 3 ekranas — trasa

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48]1t,1692099522625 -26-27SEP23-2/7

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099522625 -26-27SEP23-3/7

3. Pasirinkite Valdymas.

PC582160 —UN—01AUG23

Valdymas

zb48j1t,1692099522625 -26-27SEP23-4/7

4. Pasirinkite pritaikomas kreives i§ sekimo rezimo.
5. Pasirinkite rodinj.

PASTABA: Kai neimate derliaus, pristabdykite jraSyma.

PASTABA: Uztikrinkite, kad bdty SF1, SF2, SF3 arba RTK
signalas perzitréje imtuvg vykdymo puslapyje.

Tesinys sekan¢iame puslapyje

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &
w

Pritaikomos kreivés is sekimo rezimo

6. PasirOpinkite, kad tarpvézés plotis baty tinkamas.

Jeigu tarpvézeés plotis netinkamas, pakeiskite jj dalyje
Valdymas.

zb481t,1692099522625 -26-27SEP23-5/7
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GreenStar 3 ekranas — trasa

7. Norédami pradéti jraSyti marSruta, pasirinkite Jrasyti.

8. Lauke vaziuokite marSrutu. Pravaziavus pirmuoju
marsrutu, sukuriama tik tolesnio marsruto projekcija.

9. Norédami paleisti AutoTrac RowSense, spustelékite
Testi.

10. Bet kuriuo momentu norédami atSaukti sgrankag ir grizti
i Valdymo saranka, pasirinkite AtSaukti.

Jeigu dirbant "AutoTrac" rezimu pasukamas vairas,
jrasymas isjungiamas. Dokumentacijos rezimu jraSymas
iSjungiamas pakélus rinktuva.

AutoTrac rezimas — jeigu operatorius nori pagerinti
jvaziavima | eile tik gretimame vaziavime, susiekite
pritaikomg jradyma su AutoTrac. Tai daryti
rekomenduojama tik tada, jeigu laukas gana tiesus ir be
staigiy kreiviy, o sistema "AutoTrac" retai iSjungiama (dél
rankinio vairavimo arba dingstant GPS signalui).

Dokumentacijos reZimas — susiekite pritaikomas kreives
su dokumentacijos rezimu. Siuo budu operatorius gali
dirbdamas paimti vairg ir toliau jrasinéti marsruta, kuriuo

PC590563 —UN—17AUG23

5 ®

[raSas

vaziuoja. Kitu vazZiavimu galima naudoti linijy ilginima,
taciau jie nelabai naudingi jvaziuojant j eiles, nes galinése
eilése fiksuojant rinktuvg uzdelsiama. Eiliy praleidimo
laikotarpiais rezultaty beveik nebus.

Rankinis jraSymas — operatorius gali susieti pritaikoma
jra8yma su rankiniu jraSymu. Siuo rezimu linijy

ilginti negalima, nebent operatorius galinéje eiléje
nuolat spausty stabdymo mygtuka. Jeigu operatorius
pamirsty iSjungti jraSyma, gali kilti problemy, pavyzdziui,
netinkamai projektuojamas kreivis. Pavyzdys. Jeigu
operatorius iSvaziuoja i$ eilés, kad iSkrauty kombaina,

ir nenuspaudzia pristabdymo mygtuko, marSrutas
jraSinéjamas. Operatoriui vaziuojant gretimu marsrutu
masina Siek tiek nukryps i$ eilés, nes projektuojama linija
taip pat bus nukrypusi.

zb48j1t,1692099522625 -26-27SEP23-6/7

Pasirinkite Meniu, GreenStar (GS3), Valdymas, Valdymo
nustatymai, Lenktos trasos nustatymai, tada pasirinkite
Lenktos trasos jraSymas (A).

Nurodytus pritaikomy kreiviy rezimus galima pakeisti
pasirenkant norimg rezima.

* AutoTrac
* Dokumentacija
* Rankinis

A—Lenktos trasos jraSymas

B—Pritaikomy kreiviy spragy
uzpildymas

C—Sklandus staigus posiukiai

D—Padargo posiikio spindulys
zeméje (ft)
E—Patvirtinti

Curve Track Settings

W ® §
ndq:tmtwumium
= h/1©

Innplement In-Ground Turn
Fadius
(]

Curve Trasck:
Recording

30.000

®

i

Lenktos automatinio vairavimo linijos nuostatos

PC590581 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099522625 -26-27SEP23-7/7
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GreenStar 3 ekranas — trasa

AB kreivés

AB kreives rekomenduojamos lauke esant nuolatinei

kreivei. Tai leidZia eilei pereiti | Salia esancius marsrutus.

Rezultatai geresni, jeigu laukas apsétas naudojant

"AutoTrac". Naudojant AB kreives, darbo rezultatai taip

pat bus geresni ten, kur yra eiliy praleidimas.

AB kreiviy pranasumas — lenkta trasa lauke projektuojama

kaip ir lygiagrecios linijos, taciau kiekvieno vaziavimo
kreivés forma yra tokia pati.

Naudojant AB kreives GPS kreivé bus i$ naujo

automatiskai sucentruota. Taip uZztikrinama, kad GPS

marsrutas bity tinkamai sulygiuotas su eilémis.

PASTABA: Sios funkcijos negalima naudoti
su AB kreivémis.

AB kreiviy nustatymas

PC10393 —UN—08JANO08

AB kreiviy reZimu visos linijos projektuojamos pirmojo vaZiavimo atzvilgiu

zb48]1t,1692099671127 -26-19SEP23-1/7

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48]1t,1692099671127 -26-19SEP23-2/7

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692099671127 -26-19SEP23-3/7
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GreenStar 3 ekranas — trasa

3. Pasirinkite Valdymas.

PC582160 —UN—01AUG23

Valdymas
zb48j1t,1692099671127 -26-19SEP23-4/7
4. Pasirinkite Valdymo nustatymai. PCs82161 —UN—01AUG23
PASTABA: Kai neimate derliaus, pristabdykite jrasyma. Guidance
Settings

Valdymo nustatymai

zb48]1t,1692099671127 -26-19SEP23-5/7

5. Naudodami sekimo rezima pasirinkite AB kreiveés.

6. Pasirinkite rodinj.

PASTABA: Uztikrinkite, kad baty SF1, SF2 arba RTK
signalas perzidréje imtuvq vykdymo puslapyje.

7. PasirGpinkite, kad tarpvézeés plotis baty tinkamas.
Jeigu tarpvézés plotis netinkamas, pakeiskite jj dalyje
Valdymas.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves e

v

AB kreivés i§ sekimo reZzimo

8. Pasirinkite Nustatyti AB kreive.

zb48j1t,1692099671127 -26-19SEP23-6/7

9. Naudodami Dabartiné AB kreivé (A) pasirinkite AB
kreivés pavadinima. Jeigu néra pavadinimo, sukurkite
naujg pasirinke Naujas (B).

10. Norédami pradéti jraSyti pasirinkite |rasyti / sustabdyti

(E).

11. Pasirinkite Rodinys ir vaziuokite.

12. Pasirinkite Jrasyti / sustabdyti (E), kad sustabdytumeéte
jraSyma.

13. Lauke projektuojamos kreivés.

14. Norédami paleisti AutoTrac RowSense spustelékite
tesimo mygtuka.

15. Bet kuriuo momentu norédami at8aukti sgranka ir grizti

i Valdymo saranka, pasirinkite AtSaukti.

A—Dabartiné AB kreivé
B—Naujas

C—Nuimti

D—Tarpvézés plotis (péd.)

E—|rasyti / sustabdyti
F— Pristabdyti
G—Patvirtinti

Set AB Curve
Q)
= @]

Numbrer of Segrerds 0O
Point A Lat.  0DOO00000
Poirt A Lon. 000000000

T e
@[H{E’./lj{j[ " ®

| Accept

zb48j1t,1692099671127 -26-19SEP23-7/7

Current AB Curve

2

7%

Cancel

PC590582 —UN—17AUG23

AB kreivés nustatymo puslapis
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GreenStar 3 ekranas — trasa

Apskrita trasa

Apskritos trasos rezimas rekomenduojamas, jeigu paséliai

paséti centrinio sukimosi tasko lauke.

Jei derliaus émimo eilés yra apskritimo formos, reikéty

naudoti apskritg trasg. Tada GPS kreivio jvesties
duomenis bus galima pritaikyti eiliy jutikliams.

Apskritos trasos nustatymas

PC10853 —UN—31JANO8

Apskrita trasa

zb481t,1692099693191 -26-17SEP23-1/7

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb481t,1692099693191 -26-17SEP23-2/7

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -26-17SEP23-3/7

3. Pasirinkite Valdymas.

PC582160 —UN—01AUG23

Valdymas

zb48j1t,1692099693191 -26-17SEP23-4/7

4. Pasirinkite Valdymo nustatymai.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Valdymo nustatymai

Tesinys sekan¢iame puslapyje zb48j1t,1692099693191 -26-17SEP23-5/7
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5. 18 sekimo rezimo pasirinkite Apskrita trasa.
6. Pasirinkite rodinj.

PASTABA: Uztikrinkite, kad baty SF1, SF2 arba RTK
signalas perzidréje imtuvq vykdymo puslapyje.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track

A
v

Apskrita trasa is sekimo rezimo

zb48j1t,1692099693191 -26-17SEP23-6/7

7. Spustelékite Nustatyti apskritima.

Pasirtpinkite, kad tarpvézeés plotis baty tinkamas.

Jeigu tarpvézés plotis netinkamas, pakeiskite jj dalyje

Valdymas.

9. Dabartiniame apskritime (A) pasirinkite apskritimo

pavadinima. Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg

pasirinke Naujas (C).

10. Metode (B) pasirinkite vaziavimo apskritimu metoda.

11. Norédami pradéti jraSyti pasirinkite |rasyti / sustabdyti

(F).

12. Spustelékite Patvirtinti (G). Lauke projektuojamas
apskritimas.

13. Norédami paleisti AutoTrac RowSense spustelékite
tesimo mygtuka.

Set Circle

Curnent Circle

@) &

|

©=0=]

Cancel

FPoiwit A Lal: 000000000
Poirt ALon: OO0

Track Spacing: 30.000 @
ifti

smomm—
® e/n i

Method

Drive Cirole 5
-

- sre
|

)

<

PC590583 —UN—17AUG23

Apskritimo nustatymo puslapis

14. Bet kuriuo momentu norédami atSaukti sgranka ir grizti %
i Vald k irinkite AtSaukti *
| Valdymo sgranka, pasirinkite AtSaukti.

A—Dabartinis apskritimas E—Tarpvézés plotis (péd.)
B—Budas F—|rasyti / sustabdyti
C—Naujas G—Patvirtinti

D—Nuimti

zb48j1t,1692099693191 -26-17SEP23-7/7

Eilés ieSkiklis

Eiliy ieSkiklio (tik su lygiagrec€iuoju trasavimu) rezimas
naudojamas darbui su eilémis susodintomis kultiromis,
kai tarp eiliy ne visada vienodi atstumai. Eiliy ieSkiklis
padés operatoriui rasti, ties kuriuo eiliy rinkiniu grjzti
lauka, iSvaziavus i$ ankstesnio eiliy rinkinio ir nustacius
atskaitos taska.

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1692279379982 -26-21SEP23-1/5

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

PC582159 —UN—01AUG23

Tesinys sekanciame puslapyje

GS3;

GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279379982 -26-21SEP23-2/5
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3. Pasirinkite Valdymas.

PC582160 —UN—01AUG23

Valdymas

zb48j1t,1692279379982 -26-21SEP23-3/5

4. Pasirinkite Valdymo nustatymai.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Valdymo nustatymai

zb481t,1692279379982 -26-21SEP23-4/5

5. Pasirinkite eiliy ieskiklj iS sekimo rezimo.

6. Eikite j rodinj. Pasirinkite Nustatyti eile.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Eiliy ieSkiklis i§ sekimo rezimo

zb48j1t,1692279379982 -26-21SEP23-5/5

Automatinio vairavimo linijos perjungimas

Zr. GreenStar 3 2630 ekrano operatoriaus vadovo skyriy
Valdymas.

zb48j1t,1692279221665 -26-22AUG23-1/1

Transéjos trasa

Surface Water Pro ir AutoTrac naudojama kartu, kad baty,
sukurta dambos trasa.

SurfaceWater Pro operatoriaus vadove zr. skyriy Griovys
(OMPC21751).

zb481t,1692279337562 -26-22AUG23-1/1

Dambos trasa

Surface Water Pro ir AutoTrac naudojama kartu, kad baty,
sukurta dambos trasa.

SurfaceWater Pro operatoriaus vadove zr. skyriy Damba
(OMPC21751).

zb481t,1692279350350 -26-22AUG23-1/1
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Tiesi automatinio vairavimo linija
Veikimo principas

Tiesios trasos rezimas padeda vaziuoti tiesiais
lygiagreciais marsSrutais. Pirmiausia nustatykite 0 trasg
(atskaitos marsrutas) naudodami O trasos apibrézimo
metodus. Apibrézus 0 trasg generuojami visi lauko
vaziavimai. Generuojamus vaziavimus galima naudoti
rankinio valdymo rezimu arba naudojant "AutoTrac".
Kad vairavimo klaidos nebity skleidziamos visame
lauke, kiekvienas vaziavimas generuojamas i$ pradinio

vaziavimo. %
o
Vaziavimai yra identiSkos pradinio vaziavimo kopijos. q
=z
PASTABA: Terminai "Valdymo trasa" ir "AB linija" j:
reikia tgq pat|. O trasa yra trasa, kurig apibréZia 2
operatorius ir nuorodos taskas, kuriuo pagristi 2
visi lygiagretis vazZiavimai lauku. Tiesi automatinio vairavimo linija
Plotis tarp lygiagrecCiy vaZiavimy yra sgqrankos
vediklyje jvestas trasos plotis. * Platuma / ilguma + kursas — nustatykite 0 trasg jvesdami
i$ anksto nustatytg A tasko platumos ir ilgumos reikSme
Naujos tiesios trasos kurimas bei i$ anksto nustatytg kurso reikSme.
0 trasg galima nustatyti keliais badais: PASTABA: 0 trasq galima nustatyti dirbant (pvz.,

sodinant), taciau jg kuriant nebus pasiekiamos

* A + B — nustatykite 0 trasg pravaziuodami masina. kai kurios funkcijos.

* A + automatinis B — nustatykite O trasg pravaZiuodami

Ja masina. . 5 N PASTABA: Rekomenduojama 3 m (10 péd.) ilgio trasg

* A + kursas — nustatykite 0 trasg pravaziuodami masina sukurti rankiniam naudojimui, 0 15 m (45 péd.)
iki tasko A ir jvesdami i$ anksto nustatytg kurso reikSme. ilgio trasq — automatiniam naudojimui.

* Platuma / ilguma — nustatykite O trasg jvesdami i$
anksto nustatytas A ir B tasky platumos bei ilgumos
koordinaciy reikSmes.

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-1/9

Tiesi automatinio vairavimo linija PC582158 —UN—01AUGZ3
1. Pasirinkite Meniu. [ [
[
=
[~ ]
Meniu
zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-2/9
2. Pasirinkite GreenStar (GS3). PC582159 —UN—01AUG23

G

GreenStar (GS3)

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-3/9
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3. Pasirinkite Valdymas.

PC590571 —UN—17AUG23

Valdymas

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-4/9

4. Pasirinkite tiesig trasg i$ sekimo rezimo.

5. Trasos pavadinime pasirinkite tiesios trasos
pavadinima. Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg
pasirinkdami Nauja trasa.

PC590564 —UN—17AUG23

||” Straight Track

4

Tiesi trasa is sekimo reZzimo

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-5/9

6. Pasirinkite Nustatyti A.

PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

Nustatykite A

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-6/9

7. Nustatykite B vienu i$ trijy bady;

a. Norédami nustatyti B taSkg rankiniu badu,
nuvaziuokite | norima vietg lauke, kur norite kurti
B taska, ir pasirinkite "Nustatyti B". Minimalus
atstumas yra 3 m (10 feet). Rekomenduojama
nustatyti B taskg lauko tolimajame gale, norint
nustatyti norimg kursa.

PC590569 —UN—17AUG23

Nustatykite B

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-7/9

b. Norédami automatiSkai nustatyti B taska, bet
kada galite pasirinkti "AutomatisSkai nustatyti B". B
taSkas bus nustatytas automatiskai, kai transporto
priemoné nuvaziuos 15 m (45 ft) nuo A tasko.
Siuo bldu B taskas apskaiCiuojamas pagal
paskutinius penkis duomeny taskus, paimtus i$
nuvaziuoty 15 m (45 ft), ir nustatoma tinkamiausia
kurso linija per tadkus.

PC590570 —UN—17AUG23

il

AutomatiSkai nustatyti B

zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-8/9

c. Norédami nustatyti B taska jvesdami kurso kryptj,
pasirinkite Nustatyti kursa.
|veskite norima kurso linijg skaitine klaviatdra ir
jrasSykite reikSme pasirinkdami "Patvirtinti".
0.000 nurodo Siaure, 90.000 - rytus, 180.000 -
pietus, 0 270.000 - vakarus.

8. Bet kuriuo momentu norédami atSaukti sgranka ir grizti
i Valdymo saranka, pasirinkite AtSaukti.

PC590572 —UN—17AUG23

Kursas

Dabar nustatoma 0 trasa ir automatiSkai sukuriamos
lygiagrecios trasos.
zb48j1t,1692099757967 -26-17SEP23-9/9
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Pritaikomos kreivés
Veikimo principas

Naudodamasis pritaikoma kreive operatorius gali jrasyti
neautomatiskai nuvaziuotg lenkta marsruta. |rases
pirmajj lenktg vaziavimg ir apsukes masing operatorius
gali, pasirodzius marsrutui, jjungti lygiagrecCia trasg arba
AutoTrac. Mas$ina valdoma kity vaZiavimy trasomis
pagal anksciau jradytg vaZiavima. Kad vairavimo klaidos
nebaty skleidziamos visame lauke, kiekvienas vaziavimas
generuojamas pradinio vaziavimo atzvilgiu. Vaziavimai
néra identiSkos pradinio vaziavimo kopijos. Kad nedidéty
gretimy vaziavimy tarpusavio klaida, vaziavimo kreivis
keiCiamas. Prireikus operatorius gali bet kurioje lauko
vietoje pakeisti kreivés marsruta, tiesiog pasukes masing
nuo propaguojamo marsruto.

PASTABA: Dirbant pritaikomy kreiviy rezimu
vaZiavimo praleisti negalima.

Marsruto linkis keiCiasi kitiems marSrutams labiau
iSsigaubiant ar jsigaubiant.

Pritaikomos kreivés trasos rezimas leidzia operatoriui
vaziuoti ir valdyti jvairiomis lauko trajektorijomis.

v

PC9029 —UN—17APR06

PC9028 —UN—16APR06

_//,—\//_—\‘
m
===
m

Pritaikomy kreiviy mygtukas

Pritaikomy kreiviy mygtukas

zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-1/8

Valdymo modeliai
Lauko trajektorijy jvairoveé:

* Paprastas vingis
* S vingis

* [rémintas

* Greita trasa

¢ Spiralinis

* Apskritimas

Trasos postimio naudojimas

Naudojant lenktg trasg nerekomenduojama naudoti trasos
postiimio. Trasos postimis nekompensuos bidingo GPS
nukrypimo dirbant lenktos trasos rezimu.

Tesinys sekanciame puslapyje

o—f

E—

©
z
o
<
=
2
©— E— 1
S
&
O
o
Marsrutai
A—Paprastas vingis D—S vingis

E—Greita trasa
F— Apskritimas

B—|rémintas
C—Spiralinis

zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-2/8
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Naujos pritaikomos lenktos trasos kirimas

PASTABA: Dirbant su pritaikoma lenkta trasa, nebdtina
konfigdruoti kliento, Gkio ir lauko, taciau galima
jrasyti tik vieng visuotine pritaikomg lenktg trasg.

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

Meniu

zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-3/8

2. Spustelekite GreenStar (GS3)

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692100048683 -26-19SEP23-4/8

GreenStar

3. Pasirinkite Valdymas.

PC590571 —UN—17AUG23

13

Suidance
Valdymas

zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-5/8

Pasirinkite pritaikomas kreives i sekimo rezimo.

5. Pasirinkite pritaikomy kreiviy pavadinimg i$ Trasos
pavadinimo. Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg
pasirinkdami Nauja trasa.

6. Kad pradétuméte trasg, nuvaziuokite | pageidaujamag
vietg lauke.

7. Pradékite jradyti. Pasirinkite "Registravimas".

PASTABA: Kai [JUNGTAS kartojimo reZimas, pritaikomos
kreives jraSymas yra iSjungtas. [raSant naujus
marSrutus (pvz., sodinimo), kartojimo reZimas
turi bdti nepazymétas (iSjungtas). Vaziuojant
Jjau esamais marSrutais (pvz., purskimo,

Tesinys sekanéiame puslapyje

PC590566 —UN—17AUG23

il ;' Adaptive Curves

4

Pritaikomos kreivés is sekimo reZimo

derliaus nuémimo), kartojimo rezimas turi
bati paZzymétas (jjungtas).

Pagal numatytuosius nustatymus kartojimo
reZzimas yra ISJUNGTAS.

8. Pasirinktas jrasas pakeiCiamas taip:
a. Pristabdyti

zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-6/8
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b. Stabdymas
PASTABA: [raSyma reikia iSjungti tik tuo atveju, jei

masina vaZiuojama uz jprastos lauko konfigdracijos

riby (t. y. pripildyti purk$tuvg, sodintuvg) arba
Jei nenorite jraSyti posdkiy lauko gale.

9. Atlikite pradinj vaziavima. Zemélapyje atsiras mélyna

valdoma trasa.

PASTABA: VazZiuojant tiesiai, jraSytas marsrutas uz

masinos gali bdti nerodomas ekrane. Pasukus

masing, atsiras marsrutas.

Balta navigacijos linija NEPASIRODYS, kol
nebus pasiekta vaziavimo pabaiga ir kol
masina neapsisuks. MaSing apsukus, sistema
nustatys, kokiu marsrutu vaziuoti. Sistema
randa linijos segmentq, kuris yra lygiagretus
trasai ir yra nuo 1/2 iki 1-1/2 tarpvézés plocio
atstumu. Pasirodys numatytas marsrutas,
kuriuo operatorius gali vazZiuoti. Transporto
priemone vaZziuokite norimu keliu.

10. Pasukite masing pirmojo vaziavimo gale ir bus

sugeneruota balta navigacijos linija kitam vaziavimui.

Navigacijos linijai pasirodyti gali prireikti keliy
sekundziy.

11. Kai pasirodys balta navigacijos linija numatomam

vaziavimui, paspauskite masinos atnaujinimo jungiklj
(tik naudodami programg "AutoTrac"), ir maSina §j
vaziavimg bus vairuojama automatiskai. Pasirinke

rankinj valdyma, naudokités balta paryskinta
navigacijos linija.

12. UZbaige lauka, pasirinkite Stabdyti (B) jraSyma.

PC590589 —UN—17AUG23

Pritaikomy kreiviy nustatymo puslapis

A—Pristabdyti B—Stabdymas

SVARBU: Sustabdykite jraSyma prie$ jvaziuodami
i kita lauka. To nepadarius, paskutiniojo
lauko pritaikomos kreivés duomenys bus
iStrinti pries jrasant pritaikomos kreivés
duomenis kitame lauke.

PASTABA: [rasyti pritaikomos lenktos trasos duomenys
yra priskiriami pasirinktam klientui, akiui ir lauko
pavadinimui. Jie bus saugomi ekrano vidinéje
atmintyje, kol jas vartotojas iSvalys, bei gali bati
perkelti is vieno ekrano | kita.

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692100048683 -26-19SEP23-7/8
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Tiesaus marsruto jraSymas arba kliaciy apvaziavimas
1. Pradékite jrasyti.

2. Pasirinkite Pristabdyti jraSyma norédami laikinai
sustabdyti transporto priemonés marsruto jraSyma.

3. Pasirinkite jra8yma, norédami testi pritaikomos kreivés
jradyma.

Atstumas tarp tasky, kur jraSymas buvo PRISTABDYTAS
ir ATNAUJINTAS, bus sujungtas tiesia linija. Tai naudinga,
kai yra ilga tiesi marSruto sekcija arba apvaziuojant kliatis.

PASTABA: ligiausias sukuriamas tilto segmentas (linijjos
segmentas sukuriamas tarp SUSTABDYTA ir
SUSTABDYMAS ATSAUKTAS) yra 0,8 km (0.5
miles) (2640 ft). Didesnio atstumo linijjos segmentas
nesujungs, ir taip marSrute atsiras spraga.

A—IJraSymas SUSTABDYTAS D—Jrasymas ATNAUJINTAS

B—Tilto segmentas E—Marsrutas jrasytas kaip
generuojamas dviem tiesi linija tarp tasky A ir D
taSkams sujungti

C—Traktoriaus marsrutas
nejraSomas jj sustabdzius

PC9284 —UN—29JUL06

Aplink Kkliditis

-
-—
——

PC9285 —UN—08AUG06

Tiesus marsrutas

zb481t,1692100048683 -26-19SEP23-8/8
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AB kreivés
Veikimo principas

AB kreiviy rezimas leidzia operatoriui vaziuoti
lygiagreCiomis lenktomis trasomis su dviem galiniais
taSkais abiejose lauko pusése. Valdomos trasos bus
lygiagrecios trasai bet kuria kryptimi, jos bus sugeneruotos
remiantis originalia pradine trasa, kad baty galima
uztikrinti, kad vaziavimo klaidos nesikartoty per visg lauka.

0 trasa yra atskaitos trasa, kuria pagristi visi kiti lenkti
vaziavimai. Sukdrus pirmajg AB kreive (0 trasg), bus
sugeneruotos 4 trasos. Masinai nuvaziavus paskutinj
ekrane rodomg vaziavima, sistema toliau generuos
papildomus vaziavimus.

PASTABA: AB kreiviy rezimu vazZiavimg galima praleisti.

AB kreivés trasos informacijos generavimas. Sistemai
generuojant pradinius vaziavimus jraSius O trasg arba
generuojant papildomus vaZiavimus, perspektyviame
rodinyje pasirodys tekstas "Generuojama AB kreivé". Siuo
metu negalésite nukrypti nuo jokiy marsruty.

AB kreivés generavimo ribos. Pradzioje jraSyta AB
kreive turi bati bent 10 pédy ilgio, kad baty AB kreive,
tinkama naudoti kaip orientyras. Transporto priemoné turi
bati per 400 metry (0.25 miles) nuo ten, kur 0 trasa buvo
jrasyta, kad sistema pradéty generuoti kreiviy marsrutus.
Jei transporto priemoné yra ties iSorine riba, ekrane
pasirodanCiam marsrutui generuoti gali prireikti keleto
minuciy. Per §j laikg ekrane bus rodomas praneSimas
"Generuojama AB kreivé".

PC9028 —UN—16APR06

%%%%%
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AB Kreiviy rezimas

Kelios AB kreivés lauke — lauke gali bati keli AB kreiviy,
marsrutai. Kiekviena lauko AB kreive turi bati jrasSyta ir
jvardyta unikaliu pavadinimu.

Trasy numeravimas — trasos bus sunumeruotos, kad
apvaziavima baty galima praleisti ir kad baty lengviau rasti
apvaziavimus. Krypties etikete (S, P, R arba V) apibrézia
kursas, nustatytas tarp pirmo ir paskutinio kreives tasko.

Marsruto linkis kei€iasi kitiems marSrutams labiau
iSsigaubiant ar jsigaubiant.

Naujos AB kreivés trasos kirimas

Pirmajai AB kreivei (0 trasai), kuria pagristi visi kiti
lenkti vaziavimai lauke, nustatyti atlikite toliau apraSomag
proceddra.

PASTABA: Lauke galima jrasyti kelias AB kreives. Juos
reikés pavadinti ir jraSyti atskirai.

zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-1/7

1. Pasirinkite Meniu.

PC582158 —UN—01AUG23

| ||
| ||
o |
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=

Meniu

zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-2/7

2. Pasirinkite GreenStar (GS3).

Tesinys sekanciame puslapyje

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-3/7
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3. Pasirinkite Valdymas. PCS90571 —UN—17AUG23
suidane
Valdymas
zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-4/7
4. Naudodami sekimo reZima pasirinkite AB kreivés. PC590565 —UN—17AUG23
- - - - ) -
5. Trasos pavadinime pasirinkite AB kreiviy pavadinima. aﬁ]') AB Curves o

Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg pasirinkdami
Nauja trasa.

AB kreivés i§ sekimo reZzimo

6. Kad pradétumete trasa, nuvaziuokite  pageidaujama g pgsirinktas irasas pakeigiamas taip:
vietg lauke.

. Pristabdyti
7. Pradékite jrasyti. Pasirinkite "Registravimas". a. Pristabdyt

zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-5/7

b. Stabdymas

9. Atlikite pradinj vaziavima. Zemélapyje atsiras mélyna
valdoma trasa.

PASTABA: Vaziuojant tiesiai, jraSytas marsrutas uz
masinos gali bdti nerodomas ekrane. Pasukus
masing, atsiras marSrutas.

10. Vaziavimo gale spustelékite Stabdyti (B) jraSyma ir

AT e &
trasa bus jrasyta | atmintj. g
PASTABA: Jei jraSinéjant prarandamas GPS signalas, P 1
B/ damas GPS sig % 4
jraSymas sustabdomas, o iki to tasko jraSyta AB i 7
kreivé bus i$saugota. Jei AB kreivé yra ne tokia, : _ S S
kokios noréjo operatorius, jg galima istrinti pasirinkus P §
Trinti trasq valdymo trasos sgrankos puslapyje. @ + e
AB kreivés nustatymo puslapis
A—Pristabdyti B—Stabdymas
Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-6/7
45-8 011224
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GreenStar 3 CommandCenter — trasa

Tiesaus marsruto jraSymas arba kliaciy apvaziavimas
1. Pradékite AB kreiviy jraSyma.

2. Pasirinkite Pristabdyti jraSyma norédami laikinai
sustabdyti transporto priemonés marsruto jraSyma.

3. Norédami testi AB kreivés jraSyma, pasirinkite AB
kreiviy jraSyma.

Atstumas tarp taskuy, kur jraSymas buvo pristabdytas ir
atnaujintas, bus sujungtas tiesia linija. Tai naudinga, kai
yra ilga tiesi marSruto sekcija arba apvaziuojant kliatis.

PASTABA: ligiausias sukuriamas tilto segmentas
(linijos segmentas, sukuriamas tarp pristabdymo
ir atnaujinimo) yra 0,8 km (0,5 mylios) (2640
péd.) ilgio. Didesnio atstumo linjjos segmentas
nesujungs, ir taip marSrute atsiras spraga.

A—Sustabdyti pries klittj C—IS 0 trasos generuojami
B—Atnaujinti po kliaties marsrutai

.

PC9030C —UN—270CT06

Kliaciy apvaZiavimas

zb48j1t,1692100403680 -26-17SEP23-7/7

PC582158 —UN—01AUG23

Apskrita trasa
Veikimo principas

Apskrita trasa padeda operatoriui vaziuoti koncentriniais
apskritimais lauke, kuriame yra ziediné drékinimo sistema.
Pradinj apskritimg operatorius gali sukurti jvairiais badais.
Nustacius pradinj apskritima lauke sukuriami visi kiti
apskritimai.

Apskritos trasos rezimu galima naudoti rankinj valdyma;
taciau kad apskritos trasos reZimu baty galima naudoti
AutoTrac, reikia suaktyvinti AutoTrac ir Pivot Pro. "Pivot
Pro" suaktyvinti galima tik Siaurés Amerikoje.

Apskritimo centro platumos ir ilgumos koordinatés
jraSomos bei susiejamos su lauko pavadinimu. Jei
nustacius apskritimo centrg laukas nepasirenkamas, bus
jraSomi bendrieji apskritimy centrai. Apskritimy centrus
galima ikelti, prireikus naudoti ateityje.

Naujos apskritos trasos kurimas

1. Pasirinkite Meniu.

Meniu

zb48j1t,1692100524545 -26-17SEP23-1/6

2. Pasirinkite GreenStar (GS3). PC882159 —UN—01AUGZ3

Tesinys sekanciame puslapyje

GSIEE

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100524545 -26-17SEP23-2/6

45-9

011224
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GreenStar 3 CommandCenter — trasa

3. Pasirinkite Valdymas. PCS90571 —UN—17AUG23
uidanc
Valdymas
zb48j1t,1692100524545 -26-17SEP23-3/6
4. 18 sekimo rezimo pasirinkite Apskrita trasa. PC590567 —UN—17AUG23
5. Trasos pavadinime pasirinkite apskritos trasos @ Circle Track s

pavadinimag. Jeigu néra pavadinimo, sukurkite naujg

irinkd i Nauia t Apskrita trasa i$ sekimo rezimo
pasirinkdami Nauja trasa.

6. Kad pradétumete trasg, nuvaziuokite | pageidaujamg ~ Kad baty geriausiai apskaiciuojamas apskritimo centras
vietg lauke. ir sudaryta tikslesné trasa, rekomenduojama apvaziuoti
visg apskritima.
Apskritimo apvaziavimo metodas
1. Kad apvaziuotuméte apskritimg, visy pirma
Apskritimo apvaziavimas — apskrita trasa sukuriama nuvaziuokite | norima lauko vieta.
nuvaziavus maziausiai 10 procenty norimo apskritimo.
zb481t,1692100524545 -26-17SEP23-4/6

Norédami vaziuoti apskrita trasa, pasirinkite jrasg (A).

3. Pasirinkite Sustabdyti apskritimo jraSyma. Apskritos
trasos sukuriamos automatiSkai, naudojant sgrankoje
nustatytg tarpvézeés plotj.

PASTABA: Kai nuvaZiuojama pakankama apskritimo
dalis, kad bity galima apskaiciuoti centrinj taska,
pasirodo parinktis Sustabdyti apskritimo jraSyma.

@

o

A—]|rasas B—Platuma / ilguma g

S

=1 ) =z

B |

E ] L] >

@D =3 8

[©)]

n

+ 3

J o

Apskritos trasos nustatymo puslapis

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692100524545 -26-17SEP23-5/6
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GreenStar 3 CommandCenter — trasa

Platumos / ilgumos metodas e
1. Pasirinkite trasos platumag / ilgumag (B).
Latitude

2. |veskite norimas platumos ir ilgumos reikSmes @

deSimtainiais laipsniais. Pirmakart jjungus jvesties

ekrang rodomos su lauku susietos ankstesnés ilgumos )

ir platumos reikdmeés. it
3. |raSykite reikSmes spustelédami Patvirtinti (C).

Apskritos trasos sukuriamos automatiskai, naudojant
sgrankoje nustatytg tarpvezeés plot;.

PASTABA: Gali prireikti sulygiuoti automobilj centrinés
asies boksto trasg arba naudoti centrinés trasos
postamj trasoms sulygiuoti su automobiliu.

A—Platuma C—Patvirtinti
B—Ililguma

% ©
Cancel Accept

Centro taskas

PC590584 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100524545 -26-17SEP23-6/6

PC582158 —UN—01AUG23

Eilés ieSkiklis

1. Pasirinkite Meniu. [

Meniu

zb481t,1692279954088 -26-17SEP23-1/3

2. Pasirinkite GreenStar (GS3). PC882159 —UN—01AUGZ3

SR

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -26-17SEP23-2/3

Pasirinkite Valdymas. PCS90571 —UN—17AUGZ3

Pasirinkite eiliy ieskiklj iS sekimo rezimo.

Eikite j rodini.

Valdymas

o g M w

Pasirinkite Nustatyti eile.

zb48j1t,1692279954088 -26-17SEP23-3/3

45-11 s




4-osios kartos ekranas — trasa

PC28961 —UN—24APR23

Tiesi automatinio vairavimo linija

1. Pasirinkite Meniu.

Meniu

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-1/9

2. Pasirinkite AutoTrac valdymas. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac valdymas

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-2/9

PC590575 —UN—17AUG23

3. Pasirinkite Nustatyti trasa.
Set Track

Automatinio vairavimo linijjos nustatymas

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-3/9

4. Pasirinkite Nauja trasa, jei néra esamos trasos. PC590576 —UN—17AUGZ3

New Track

Nauja trasa

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-4/9

5. Pasirinkite Tiesi trasa (A). Pasirinkite bet kurji metodg Select Guidance Method (2)
i$ galimy parinkciy.

|
| Straight Track

A—Tiesi automatinio vairavimo F—PIat. / ilg. + kurso metodas i I :
linija G—Prieiga: A+ B |
L. | Curve Track .
B—A + B metodas H—Prieiga: A + kursas TR Mothed "5 +Heading — = MDD g
C—A + kurso metodas I— Prieiga: llg. / plat. + kursas | 2
D—Automatinis B metodas | Circle Track » ,.—@ N
E—Plat. / ilg. metodas 19 Nk J
- il Y 5 3
| Boundary Track  » J : % ] J ©
| Lat/Lon + ACcess: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon+ 8
Method Heading a
Tiesios trasos parinktys
Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-5/9
50-1 011224
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4-osios kartos ekranas — trasa

6. Pasirinkite Trasos pavadinimas.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1

E)

Trasos pavadinimas

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-6/9

7. Pasirinkite lauka.

PC590578 —UN—17AUG23

Spustelékite mygtukg "Gerai". Nuvaziuokite | norimg Field
lauko vieta. south 40 J
Laukas
zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-7/9
9. Pasirinkite Nustatyti A. PC590579 —UN—17AUG23
Set A

[

Nustatykite A

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-8/9

10. Pasirinkite Nustatyti B.

PC590580 —UN—17AUG23

Nustatykite B

zb48j1t,1692106465016 -26-17SEP23-9/9

Lenkta trasa

1. Pasirinkite Meniu.

PC28961 —UN—24APR23

Meniu

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-1/6

2. Pasirinkite AutoTrac valdymas.

PC28717 —UN—25AUG22

Tesinys sekanciame puslapyje

AutoTrac valdymas

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-2/6

50-2
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4-osios kartos ekranas — trasa

PC590575 —UN—17AUG23

3. Pasirinkite Nustatyti trasa.

Set Track

Automatinio vairavimo linijjos nustatymas

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-3/6

4. Pasirinkite Nauja trasa, jei néra esamos trasos. PC590576 —UN—17AUGZ3

New Track

Nauja trasa

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-4/6

5. Pasirinkite Lenkta trasa (A). Pasirinkite bet kurj

metoda i§ galimy parinkgiy. Select Guidance Method ®

6. Nuvaziuokite | norimg lauko vieta.
Straight Track >
A—Lenkta trasa C—AB kreivé
B—Pritaikoma kreivé
Curve Track Adaptive AB Curve
Curve
Circle Track -

Boundary Track -

PC28846 —UN—22AUG23

Lenktos trasos parinktys

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-5/6

Spustelédami |rasyti (A) pradékite jrasyti.
Pasirinkite Baigti seansa (C), kad baigtuméte jrasyti. L)

9. Norédami jrasyti seansg spustelékite Gerai, o L
norédami grjzti | kreivés jraSymo seansg spustelékite Status

AtSaukti.

PASTABA: Uzbaigus papildomy kreivés segmenty prie
seanso galima pridéti redaguojant trasg.

A—]Jradas C—Baigti seansa End
B—Pristabdyti / sustabdyti Session

)
*®

PC590588 —UN—17AUG23

[radyti trasq

zb48j1t,1692108125002 -26-17SEP23-6/6

011224
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4-osios kartos ekranas — trasa

Apskrita trasa

1. Pasirinkite Meniu.

PC28961 —UN—24APR23

Meniu

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-1/7

2. Pasirinkite AutoTrac valdymas.

PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac valdymas

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-2/7

3. Pasirinkite Nustatyti trasa.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Automatinio vairavimo linijjos nustatymas

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-3/7

4. Pasirinkite Nauja trasa, jei néra esamos trasos.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nauja trasa

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-4/7

5. Pasirinkite Apskrita trasa (A). Pasirinkite bet kurj
metodg i$ galimy parinkd&iy.

A—Apskrita trasa C—Apskritimo plat./ilg.
B—Apskritimo apvaziavimas

Tesinys sekan¢iame puslapyje

Select Guidance Method @

| (®
Straight Track > |
- 1©

Curve Track * | Drive Circle

Circle Track /

Boundary Track ..|

Apskritos trasos parinktys

Lat/Lon
Circle

PC28847 —UN—22AUG23

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-5/7

50-4

011224
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4-osios kartos ekranas — trasa

Apskritimo apvaziavimas

1. Kad apvaziuotuméte apskritimg, visy pirma
nuvaziuokite | norimg lauko vieta.

()

2. Norédami jrasyti naujg trasg, spustelékite Pradéti (A).
3. Apvaziuokite norima apskritima.
4. Norédami sustabdyti jraSyma, spustelékite Atlikta (B). Done

PASTABA: Kai nuvaZiuojama pakankama apskritimo

PC590587 —UN—17AUG23

dalis, kad baty galima apskaiCiuoti centrinj { Cancel \
taSkg, pasirodo parinktis Atlikta. ©.l
A—Paleisti C—Atsaukimas Vaziuoti apskrita trasa
B—Atlikta
zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-6/7
Apskritimo plat./ilg. Create Track | Lat/Lon Circle @
1. Kad apvaziuotuméte apskritima, visy pirma LENDE PN
nuvaziuokite | norimg lauko vieta. Current Position Latitude
2. Jei dabartiné platuma ir ilguma tinkama, spustelékite 4159565827  -93.60353088 ’J
Naudoti dabartine (A) Latitude Longitude
L . Longitude
3. Pasirinkite Platuma (B) ir liguma (C). _% U“mmm@ .L © L]J g
Pasirinkite |radyti (D). 2
Track Spacing ;
A—Naudotinj dabartine C—Illguma 3|
B—Platuma D—ISsaugoti 30.000 ft o
¥ Cancel J W Save @ g

Apskritos trasos platuma / ilguma

zb48j1t,1692108138989 -26-17SEP23-7/7

EiiOS trasa PC28961 —UN—24APR23

1. Pasirinkite Meniu.

Meniu

zb481t,1692108148895 -26-17SEP23-1/5

2. Pasirinkite AutoTrac valdymas. PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac valdymas

Tesinys sekan¢iame puslapyje zb48j1t,1692108148895 -26-17SEP23-2/5

011224
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4-osios kartos ekranas — trasa

Pasirinkite Nustatyti trasg.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Automatinio vairavimo linijjos nustatymas

zb48j1t,1692108148895 -26-17SEP23-3/5

Pasirinkite Nauja trasa, jei néra esamos trasos.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Nauja trasa

zb48j1t,1692108148895 -26-17SEP23-4/5

Pasirinkite EZios trasa (A). Pasirinkite EZiy pildymas
(B).

Norédami sugeneruoti ezios pildymo trasa, pasirinkite
laukg ir ezZia.

. Norédami sukonfigiruoti ezios pildyma, spustelékite
Toliau.

A—Ezios trasa B—Ezios pildymas

Select Guidance Method @

Straight Track >
Curve Track * | Boundary Fill
Circle Track >

®

Boundary Track

PC28848 —UN—22AUG23

EZios trasos parinktys

zb48j1t,1692108148895 -26-17SEP23-5/5

50-6

011224
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Diagnostika

GreenStar 3 diagnostikos ekranai

PASTABA: Pateikiami ir trumpai paaiskinami galimi
diagnostikos atsakymai.

GreenStar - Diagnostic Readings

View RowSense

Row Sensors Available

® 2

System Mode AutoTrac RowSense

Yas

RowSense Activation Yes

Available
®AuloTruc License SF2
Row Offset O

@F"ri mary Steering Source GPS

Sensor Coast Mode Time 0
Remaining
(sec)

OEEN & ChpY, S8e VOUT demler OF VSR WA BT 8. o0 L

@ &

AutoTrac RowSense

RowSense

Tes
Tes
S5F2
Row Offset: 0

GPS

Sensor Const Mode Tinw Rermaining: 0O

®L-n9m=ur\rn4ug-. 25
@n‘.gns-.mvw 25

® Calibrate Sensor : : CAL |
@Cﬂhrﬂinn Gtatus:  Calibrated

PC590585 —UN—17AUG23

GreenStar 3 CommandCenter diagnostikos rodmenys

A—Vaizdas

B—Sistemos rezimas

C—Galima naudoti eiliy jutiklius

D—Yra "RowSense"
suaktyvinimas

E—"AutoTrac" licencija
F—Eilés poslinkis
G—Pirminis vairavimo Saltinis

duomenis laikas

Galima naudoti eiliy_jutiklius:
* A — taip
*B-ne

Yra eiliy valdymo sistemos suaktyvinimas:

* A — taip (jeigu yra "AutoTrac RowSense" GS3
suaktyvinimas)

* C — ne (jeigu "AutoTrac RowSense" GS3 suaktyvinimo
néra)

"AutoTrac" licencija:
* A — taip (SF1)

* B — taip (SF2)
*C-ne

Eilés poslinkis:
* Dabartiné eilés poslinkio reikSmé, atstumas
matuojamas (in) arba (mm).

Pirminis vairavimo Saltinis:

GreenStar 3 ekrano diagnostikos rodmenys
I— Kairiojo jutiklio jtampa M—Kalibravimo bisena
J— Desiniojo jutiklio jtampa
K—Kalibruokite jutiklj

H—Likes vaziavimo pagal jutiklio L—CAL

* A — néra
*B - GPS
* C — eiliy jutikliai

Likes vaziavimo pagal jutiklio duomenis laikas:
¢ Atvirkstinés atskaitos sekundémis laikmatis, rodomas
dingus GPS signalui.

Kairiojo jutiklio jtampa

¢ Jutiklio ramybés jtampa turi bati mazesné nei 2,5 V.
Desiniojo jutiklio jtampa

e Jutiklio ramybés jtampa turi bati didesné nei 2,5 V.
Kalibruokite jutiklj

Kalibravimo busena

¢ Sukalibruota
* Nesukalibruota

PC590586 —UN—17AUG23

zb48]1t,1692098536255 -26-12SEP23-1/1
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Diagnostika ‘

4-osios kartos diagnostikos ekranas

AutoTrac bisena: AutoTrac bisena rodo AutoTrac
diagrama ir AutoTrac jjungimo / iSjungimo perjungiklj.

PASTABA: Sekimo nasumo ir salygy vertés nuolat
skaiciuojamos, kai AutoTrac jjungta (4/4 bdsenos
rinkinio) ir trasuojama linijoje. Kai AutoTrac
bisenos skrituliné diagrama sumaZzéja iki 3/4
arba 2/4, reikSmeés neatnaujinamos, o sumazéjus
iki 1/4 vietoj reikSmiy rodoma "---".

Sekimo nasumas (A)

PASTABA: Kiekviena i$ toliau iSvardyty verciy
rodoma kaip 95-ojo procentilio verte, reiSkianti,
kad 95 % laiko naSumas bus lygus rodomai
vertei arba uz jq didesnis.

95 % nukrypimo nuo trasos klaida — atstumas nuo

AuitaTrac Slatus Tracking Perlormance @
95% Off-Track Error
95% Heading Error
95% Yaw Rate
Canditians e
Enabled .
Whee| Slip .
m i Surface Roughness Reugh Smoath
Last Exit Code GPS Health
e Accuracy 0%
&
Signal Srrength 0 dB
AutaTrac System @
MutaTrac Mada AT1.0

MuaTrac Resume Switch

PC590594 —UN—17AUG23

4-osios kartos diagnostikos ekranas

L . 0 % . e X A—Sekimo nasumas C—GPS bisena
artimiausios trasos _|I_(| masinos. Klaida didéja, kolvr_naglna B—Salygos D—AutoTrac sistema
atsiduria pusiaukeléje tarp dviejy trasu, tada, masinai
artéjant prie kitos trasos, klaida mazéja. Geromis
salygomis Sios vertés turi bati lygios lenteléje nurodytoms
vertéms arba uz jas mazesnés.

4,8-12,9 km/h (3-8 myl./h) 12,9-19,3 km/h (8-12 myl./h) 19,3-24,1 km/h (12—15 myl./h)
Nukrypimo nuo automatinio 4 cm (1.6 in) 8 cm (3.21in) 12 cm (4.7 in)

vairavimo linijos klaida (visi
automatinio vairavimo linijy tipai)

95 % kurso klaida - santykinis masinos krypties nuokrypis  turi bati lygios lenteléje nurodytoms vertéms arba uz jas
dabartinés trasos atzvilgiu. Geromis sglygomis Sios vertés mazesnés.

priklauso nuo kreivés astrumo.
Astresniy kreiviy reikSmés yra
didesnés.)

4,8-12,9 km/h (3-8 myl./h) 12,9-19,3 km/h (8—12 myl./h) 19,3-24,1 km/h (12—-15 myl./h)
Tiesi automatinio vairavimo linija 0,8° 1° 1,2°
Kreivé / apskrita trasa (Si reikSmeé | 1,6° 3,0° 3,6°

95 % nukrypimo mastas - masinos posukio mastas,
turintis jtakos sekimo efektyvumui. Geromis sglygomis

Sios vertés turi bati lygios lenteléje nurodytoms vertéms
arba uz jas mazesnés.

priklauso nuo kreivés astrumo.
Astresniy kreiviy reikSmés yra
didesnés.)

4,8-12,9 km/h (3-8 myl./h) 12,9-19,3 km/h (812 myl./h) 19,3-24,1 km/h (12—15 myl./h)
Tiesi automatinio vairavimo linija 1° 1,5° 1,8°
Kreivé / apskrita trasa (Si reikSmé | 2° 4,5° 5,4°

Salygos (B)

PASTABA: Kai vertés yra uZ optimalaus diapazono
riby, rodomas geltonas Sviesos diodo bdsenos
indikatorius. Kai vertes yra optimaliame diapazone,
rodomas Zalias Sviesos diodo bdsenos indikatorius.

PavirSiaus nelygumas — pavirSiaus matavimas masinai
dirbant. Jis skaiCiuojamas pagal StarFire imtuvo
nuolydzio, posvyrio ir grei€io jvesties duomenis. Kai
rezultatas yra uz optimalaus diapazono riby, pavirSiaus

nelygumo indikatoriaus juosta geltona, kai yra optimaliame
diapazone — zalia.

Rato slydimas — procentinis rato slydimas matuojamas
palyginant masinos rato grei€io rodmenis su GPS greiciu.
Didesné nei 6 % verté reiSkia, kad rato slydimas gali turéti
neigiamos jtakos AutoTrac efektyvumui.

GPS busena (C)

Tikslumas — imtuvo padeties tikslumas, rodomas
kaip procentiné verté. Kad baty pasiektas nurodomas
tikslumas ir pakartojamumas, reikia 100 % tikslumo.

Tesinys sekanciame puslapyje zb48j1t,1692676792441 -26-23AUG23-1/2
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Diagnostika

Signalo stiprumas — imtuvo priimamo StarFire korekcijy
signalo kokybé.

AutoTrac sistema (D)

Valdymo blokas

AutoTrac rezimas — rodo masinoje jrengto AutoTrac
valdymo bloko tipa.

AutoTrac rezimas

AT2 (7R ser. Nr. nuo 110101, 8R ser. Nr. nuo 160001, 8RT ser. Nr. AT 2.0
nuo 923001, 8RX ser. Nr. nuo 801001)
AT1 (integruotas arba gamykloje jrengtas AutoTrac valdymo blokas) AT 1.0
AutoTrac Controller 300 ATC 300
AutoTrac Controller Raven ATC Raven
AutoTrac Controller Reichhardt ATC Reichhardt
AutoTrac Controller Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100
AutoTrac veikimo atnaujinimo jungiklis — kai AutoTrac
veikimo atnaujinimo jungiklis paspaudziamas, rodoma
bldsena [JUNGTA, kai atleistas — ISJUNGTA.
Zb48j1t,1692676792441 -26-23AUG23-2/2
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Eiliy jutikliy valymas

Eiliy jutikliy valymas

A[SPEJIMAS: ISjunkite variklj, jjunkite stovéjimo
stabdj ir iStraukite raktelj.

Pakelkite rinktuvg ir nuleiskite saugos stabdiklj (A) ant
hidraulinio cilindro koto.

Kasdien tikrinkite, ar nereikia valyti eiliy jutikliy. Ant
jutikliy susikaupusi augaly masé gali trukdyti laisvai judéti
ir pabloginti darbo rezultatus. Valydami eiliy jutiklius
pasalinkite sankaupas nuo jutikliy ir aplinkinio ploto.
Patikrinkite, ar jutikliai laisvai ir nekliudomi juda.

Kasmet tikrinkite, ar pernelyg nenusidévéje jutikliy jvores
ir velenéliai. Jeigu reikia, pakeiskite.

A—Apsauginis stabdiklis

=T 2
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John Deere techninés prieziuros literattira

Techniné informacija

Technine informacijg galima jsigyti iS John Deere. Leidiniai
gaunami spausdinti arba CD-ROM formatu.

UZsakymus galima atlikti naudojant vieng i$ tokiy dalyku,
kaip:

* John Deere techninés informacijos knygynas:
www.JohnDeere.com/TechinfoStore

* Skambinkite 1-800-522-7448

* Susisiekite su John Deere jgaliotu atstovu

Galima gauti tokig informacija, kaip:

DETALIY KATALOGUOSE pateikiami jaosy masinai
tiekiamy atsarginiy detaliy sagrasai ir trimacio vaizdo
iliustracijos, kad baty lengviau atpazinti tinkamas detales.
Jie taip pat praverc¢ia montuojant ir iSmontuojant.

TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -26-07DEC16-1/4

EKSPLOATAVIMO INSTRUKCIJOS, kuriose pateikiama
saugos, eksploatavimo, prieziGros ir tech. priezitros
informacija.
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TECHNINES INSTRUKCIJOS, kuriose pateikiama jasy
masinos tech. priezidros informacija. Jose taip pat
pateikiamos specifikacijos, iliustruotos sumontavimo ir
iSmontavimo proceddros, hidraulinés alyvos tekéjimo
schemos ir laidy sujungimo schemos. Kai kuriems
gaminiams i$leistos atskiros instrukcijos, kuriose
pateikiama remonto ir diagnostikos informacija. Kai
kuriems komponentams tokiems, kaip varikliai, iSleistos
atskiros komponenty techninés instrukcijos.

Tesinys sekanciame puslapyje
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John Deere techninés prieZidros literatira

MOKYMO PROGRAMOS, jskaitant penkias iSsamias
knygy serijas, detaliai pateikia pagrindine informacija,
neskaitant gamintojo:

¢ Zemés kio pradziamokslio serijas, apimangias
dkininkavima ir vertimasi gyvulininkyste.

¢ Ukio verslo valdymo serijos leidiniuose nagrinéjamos
"realaus pasaulio" problemos ir siGlomi praktiski
sprendimai rinkodaros, finansy, jrangos pasirinkimo ir
standarty atitikties srityse.

* Techninés priezidros instrukcijy pagrinduose
demonstruojama, kaip remontuoti ir prizidreéti visureigiy
jrenginius.

* Masinos eksploatavimo pagrindy instrukcijose
aiSkinama apie masinos charakteristikas ir reguliavima,
kaip pagerinti masinos eksploatacines savybes ir kaip
iSvengti bereikalingy darby lauke.

* Kompaktisky jrenginiy instrukcijose pateikiami
nurodymai apie tech. priezidros atlikimg ir jrenginiy
priezidrg iki 40 GTV arklio galiy.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -26-07DEC16-4/4

SERVLIT-2

011224

PN=60




John Deere techniné prieziiira suteikia jums galimybe nestabdyti darby

John Deere jusy paslaugoms

John Deere bendrovei yra svarbus KLIENTUY
PATENKINIMAS.

|galiotieji atstovai deda pastangas, kad skubiai ir efektyviai
pristatyty detales bei suteikty paslaugas:

— Eksploatacinés ir atsarginés detalés jrangai palaikyti.

— Kvalifikuoti techninés prieziGros specialistai ir reikalingi
diagnostikos bei remonto jrankiai jrangos techninés
prieZiros darbams atlikti.

TS201 —UN—15APR13

KLIENTY PATENKINIMO PROBLEMOS SPRENDIMO

PROCESAS 2. Aptarkite problemg su jgaliotojo atstovo aptarnavimo
vadovu.

3. Jei nepavyksta iSspresti, iSaidkinkite problemg jgaliotojo

John Deere |galiotasis atstovas deda visas pastangas, atstovo vadovui ir paprasykite pagalbos.

kad palaikyty jasy jrangq ir iSspresty visas iSkilusias

problemas. 4. Jei turite iSliekancig problema, kurios jgaliotasis

atstovas negali iSspresti, paprasykite, kad atstovas

pagalbos kreiptysi | John Deere. Arba kreipkités | Ag

klienty aptarnavimo centrg numeriu 1-866-99DEERE

— masinos modelj ir gaminio identifikacijos numerj; (866-993-3373) arba raSydami el. laiska adresu, nurodytu
tinklalapyje www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

1. Kai kreipiatés | jgaliotajj atstova, bukite pasirenge
pateikti Sig informacija:

— isigijimo datg;

DX,IBC,2 -26-02APR02-1/1
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John Deere techniné prieZilira suteikia jums galimybe nestabdyti darby
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John Deere techniné prieZitra suteikia jums galimybe nestabdyti darby
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John Deere techniné prieZilira suteikia jums galimybe nestabdyti darby
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