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Einleitung

Vorwort

WIR DANKEN IHNEN fir den Kauf eines John Deere
Produkts.

DIESES HANDBUCH sorgfaltig DURCHLESEN, um sich
mit der korrekten Bedienung und Wartung des Produkts
vertraut zu machen. Andernfalls konnen Verletzungen
oder Maschinenschaden die Folge sein. Diese
Betriebsanleitung und die Warnschilder an dem Produkt
sind moglicherweise auch in anderen Sprachen erhaltlich.
(Zur Bestellung https://techpubs.deere.com/ aufrufen.)

DIESES HANDBUCH SOLLTE ALS DAUERHAFTER
BESTANDTEIL des Produkts betrachtet werden und beim
Verkauf beim Produkt verbleiben.

Die MAEINHEITEN in diesem Handbuch sind als
metrische und US-Maleinheiten angegeben. Nur
korrekte Ersatz- und Befestigungsteile verwenden. Fuir
metrische bzw. z6llig Schrauben sind unterschiedliche
Schraubenschlissel erforderlich.

DIE BEZEICHNUNGEN RECHTS UND LINKS beziehen
sich auf die Vorwartsfahrtrichtung der Maschine oder der
Anbaugeréate.

Die PRODUKT-IDENTIFIKATIONSNUMMERN (P.I.N.)
in die Betriebsanleitung EINTRAGEN. Alle Nummern
genau notieren, um das Auffinden des Produkts im Falle
eines Diebstahls zu erleichtern. AuRerdem bendtigt der
John Deere Handler diese Nummern zur Bestellung von
Ersatzteilen. Bewahren Sie die Identifikationsnummern

an einem sicheren Ort auRerhalb der Maschine bzw. des
Produkts auf.

Die GEWAHRLEISTUNG gilt im Rahmen des
Kundendienstprogramms von John Deere nur fur Kunden,
die ihre Gerate wie in dieser Betriebsanleitung beschrieben
bedienen und warten. Die Gewahrleistungsbedingungen
sind im Gewahrleistungsdokument (Zertifikat oder
Erklarung) erlautert, das Sie von Ihrem Handler erhalten
haben sollten.

Mit dieser Gewahrleistung erhalten Sie die Zusicherung,
dass John Deere fir seine Produkte einsteht, wenn
innerhalb der Garantiezeit Mangel auftreten. In
manchen Fallen bietet John Deere seinen Kunden
auch nach Ablauf des Gewahrleistungszeitraums
VerbesserungsmaRnahmen an (oft unentgeltlich).

Bei unsachgemaler Verwendung oder unzulassigen
Modifikationen am Geréat erlischt die Gewahrleistung.
Auch nachtragliche Verbesserungsmafinahmen werden
dann moglicherweise nicht durchgefiihrt.

Wenn Sie nicht Ersteigentimer dieses Fahrzeugs sind,
empfehlen wir lhnen in Ihrem Interesse, einen John
Deere Handler in Ihrer Nahe zu kontaktieren und ihm
die Seriennummer dieser Einheit mitzuteilen. Dann ist
es flir John Deere einfacher, Sie (ber Probleme oder
Produktverbesserungen zu informieren.

Seriennummer:

zb48]1t,1692254533140 -29-17AUG23-1/1
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Einleitung

Marken
Marken
AMS™ Marke von Deere and Company
Android™ Marke von Google Inc.
Apple® Marke von Apple Inc.
AutoTrac™ Marke von Deere and Company
Bluetooth® Marke von Bluetooth SIG
CommandCenter™ Marke von Deere and Company
GreenStar™ Marke von Deere and Company
iGrade™ Marke von Deere and Company
iTEC™ Marke von Deere and Company
JDLink™ Marke von Deere and Company

John Deere Remote Display Access™

Marke von Deere and Company

Microsoft® Marke der Microsoft Corporation in den USA und anderen Landern
RowSense™ Marke von Deere and Company
Service ADVISOR™ Marke von Deere and Company
StarFire™ Marke von Deere and Company

StellarSupport™

Marke von Deere and Company

Surface Water Pro

Marke von Deere and Company

Windows®

Marke der Microsoft Corporation in den USA und anderen Landern
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Sicherheit

Sicherheitshinweise erkennen

Dies ist ein Sicherheitswarnsymbol. Dieses Symbol
weist an der Maschine oder in diesem Handbuch auf
Verletzungsgefahr hin.

Empfohlene Sicherheitsvorkehrungen treffen und
Vorgehensweisen zum sicheren Betrieb befolgen.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -29-030CT22-1/1

Signalworter verstehen A GEFAHR

GEFAHR: GEFAHR! bezeichnet eine unmittelbar
drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, sind Tod
oder schwerste Verletzungen die Folge.

WARNUNG: WARNUNG! bezeichnet eine mdglicherweise

drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, kénnen A WARN U NG

Tod oder schwerste Verletzungen die Folge sein.

ACHTUNG: ACHTUNG! bezeichnet eine moglicherweise

drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, kénnen

leichte oder geringfligige Verletzungen die Folge sein. A ACHTU NG
Mit VORSICHT kann auch auf unsichere Praktiken im

Zusammenhang mit bestimmten Ereignissen aufmerksam
gemacht werden, die zu Verletzungen fihren kénnen.

TS187 —29—04JUN19

Bereich bestimmter Gefahrenquellen. Allgemeine
Das Sicherheitswarnsymbol wird durch die Signalworter VorsichtsmafRnahmen sind auf den Warnschildern
GEFAHR, WARNUNG oder VORSICHT ergéanzt. VORSICHT angegeben. Warnzeichen mit
Mit GEFAHR werden aulerst schwerwiegende VORSICHT machen in diesem Handbuch auch auf
Gefahrensituationen bezeichnet. Die Warnschilder Sicherheitshinweise aufmerksam.
GEFAHR oder WARNUNG befinden sich im

DX,SIGNAL -29-050CT16-1/1
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Sicherheit

Sicherheitshinweise beachten

Alle Sicherheitshinweise in diesem Handbuch und alle an
der Maschine angebrachten Warnschilder aufmerksam
lesen. Warnschilder in gutem Zustand halten. Fehlende
oder beschadigte Warnschilder ersetzen. Sicherstellen,
dass neue Ausristungskomponenten und Ersatzteile

mit den gegenwartig gultigen Warnschildern versehen
sind. Ersatzwarnschilder sind beim John Deere Handler
erhaltlich.

Teile und Komponenten, die von Lieferanten
bezogen werden, sind moglicherweise mit weiteren
Sicherheitsinformationen versehen, die in dieser
Betriebsanleitung nicht wiedergegeben sind.

Sich vor Arbeitsbeginn mit der Handhabung der Maschine
und ihren Bedienelementen vertraut machen. Die
Bedienung durch Personal ohne Einweisung ist nicht
zulassig.

Die Maschine stets in einwandfreien Zustand halten.
Unzulassige Veranderungen kénnen die Funktion

und/oder Betriebssicherheit sowie die Lebensdauer der
Maschine beeintrachtigen.

Wenn etwas in diesem Handbuch nicht verstanden und
Unterstitzung bendétigt wird, den John Deere Handler
kontaktieren.

TS201 —UN—15APR13

DX,READ -29-01AUG22-1/1

Sicherheit bei Wartungsarbeiten

Wartungsarbeiten setzen voraus, dass deren Ablaufe
bekannt sind. Den Arbeitsplatz sauber und trocken halten.

Schmierungs- oder Wartungsarbeiten sowie Einstellungen
nicht bei laufender Maschine durchfiihren. Hande, FiiRe
und Kleidung von angetriebenen Teilen fernhalten.
Samtliche Antriebssysteme abschalten; Druck durch
Betéatigen der Bedienungseinrichtungen abbauen. Gerat
auf den Boden ablassen. Den Motor abstellen. Den
Zundschlissel abziehen. Maschine abkihlen lassen.

Maschinenteile, die zur Wartung angehoben werden
mussen, unfallsicher unterbauen.

Alle Teile in gutem Zustand halten. Auf vorschriftsmaRige
Montage achten. Schaden sofort beheben. Abgenutzte
oder beschadigte Teile ersetzen. Ansammlungen von
Schmierfett, Ol oder Schmutz beseitigen.

Wenn bei selbstfahrenden Maschinen Arbeiten an der
elektrischen Anlage oder Schweilarbeiten durchgefihrt
werden, zuerst das Massekabel (—) der Batterie
abklemmen.

Bei gezogenen Anbaugeraten die elektrischen
Verbindungen zum Traktor trennen, bevor Arbeiten an der
elektrischen Anlage oder Schweil3arbeiten durchgefihrt
werden.

Stiirze bei Reinigungsarbeiten oder Arbeiten in der Hoéhe
kénnen zu schweren Verletzungen fiihren. Um alle Punkte
gut zu erreichen, Leiter oder Arbeitsbiihne verwenden.
Auf stabilen, sicheren Stand achten und stabile, sichere
Handgriffe verwenden.

P

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -29-28FEB17-1/1
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Sicherheit

Sicherer Umgang mit elektronischen
Komponenten und deren Halterungen

Ein Sturz wahrend elektronische Komponenten an
Geraten angebracht bzw. von diesen entfernt werden,
kann zu schweren Verletzungen flhren. Eine Leiter oder
Plattform verwenden, um den Anbringungsort leicht
erreichen zu kénnen. Auf stabilen, sicheren Stand
achten und stabile, sichere Handgriffe verwenden.
Komponenten nicht bei nasser oder eisiger Witterung ein-
bzw. ausbauen.

Die Montage bzw. Wartung einer RTK-Basisstation auf
einem Turm oder anderen hohen Gebaude mit Hilfe eines
zertifizierten Kletterers durchfihren.

Bei der Montage bzw. Wartung eines GPS-
Empfangermasts an einem Anbaugerat geeignete
Verfahren zum Anheben anwenden sowie passende
Schutzausriistung tragen. Der Mast ist schwer und kann

TS249 —UN—23AUG88

unhandlich sein. Zwei Personen sind erforderlich, wenn
die Anbringungsorte nicht vom Boden oder von einer
Wartungsplattform aus zugénglich sind.

DX, WW,RECEIVER -29-24AUG10-1/1

Sicherer Betrieb von Lenksystemen

Lenksysteme nicht bei Strafenfahrt verwenden.
Lenksysteme vor der Straflenfahrt immer ausschalten
(deaktivieren). Nicht versuchen, ein Lenksystem wahrend
des Transports auf einer StralRe einzuschalten.

Lenksysteme sollen dem Fahrer helfen, Feldvorgange

effizienter durchzufiihren. Der Fahrer ist immer fir den
Maschinenpfad verantwortlich. Lenksysteme erkennen
oder vermeiden nicht automatisch ZusammenstéRe mit
Hindernissen oder anderen Maschinen.

Lenksysteme umfassen samtliche Anwendungen, welche
die Maschinenlenkung automatisieren. Dazu gehdren

u. a. AutoTrac, iTEC, AutoTrac-Wendeautomatisierung,
AutoTrac-Anbaugeratelenkung (passiv), AutoTrac
Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac und Machine
Sync.

Zur Vermeidung von Verletzungen des Fahrers und
Personen in der Nahe:

* Niemals eine Maschine wahrend der Fahrt besteigen
oder verlassen.

¢ Sicherstellen, dass Maschine, Anbaugerat und

Lenksystem richtig eingestellt wurden.

- Bei Verwendung von iTEC, AutoTrac-Wendeauto-
matisierung, AutoTrac-Anbaugeratelenkung (passiv)
sicherstellen, dass genaue Vermessungen definiert
wurden.

- Bei der Verwendung von Machine Sync Uberprifen, ob
der Homepunkt des Folgefahrzeugs mit ausreichend
Platz zwischen den Maschinen kalibriert ist.

¢ Aufmerksam bleiben und stets auf die Umgebung

achten.

¢ Lenkrad bei Bedarf manuell Gbernehmen, um

Gefahrenstellen auf dem Feld auszuweichen sowie den
Zusammenstol mit Personen, Geraten oder anderen
Hindernissen zu vermeiden.

* Betrieb einstellen, wenn aufgrund schlechter

Sichtverhaltnisse die Bedienung der Maschine
behindert wird oder Personen und Hindernisse im
Maschinenpfad nicht erkannt werden kénnen.

* Bei der Auswahl der Maschinengeschwindigkeit

Feldbedingungen, Sicht und Maschinenkonfiguration
berlicksichtigen.

bvvmsit, 1690521594604 -29-28JUL23-1/1
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Sicherheit

Sicherheitsgurt richtig verwenden

Schwere oder tédliche Quetschverletzungen durch
Umkippen der Maschine vermeiden.

Diese Maschine ist mit einem Uberschlagschutz
ausgerustet. Bei Betrieb mit Uberschlagschutz IMMER
den Sicherheitsgurt anlegen.

* Sicherheitsgurt an der Gurtverriegelung festhalten und
Uber den Korper ziehen.

* Verriegelung in das Gurtschloss einfuhren. Auf ein
Klickgerausch achten.

* An der Gurtverriegelung ziehen, um sicherzustellen,
dass der Gurt sicher befestigt ist.

e Sicherheitsgurt um die Hiften festziehen.

Den kompletten Sicherheitsgurt ersetzen, wenn die
Befestigungsteile, das Gurtschloss, der Gurt oder der
Gurtaufroller Anzeichen von Beschadigungen zeigen.

Den Sicherheitsgurt und die Befestigungsteile mindestens
einmal im Jahr Gberprifen. Auf lockere Befestigungsteile

=
»
und Gurtschaden wie Einschnitte, Ausfransungen,
Ubermafigen oder ungewodhnlichen Verschleil3,
Verfarbungen oder Scheuerstellen achten. Es durfen

nur fir die Maschine zugelassene Ersatzteile verwendet
werden. Den John Deere Handler aufsuchen.

TS1729 —UN—24MAY13

DX,ROPS1 -29-22AUG13-1/1

Schneid- und Pfliickvorsatze

Messerbalken, Einzugsschnecke, Haspel und
Pflickwalzen kénnen wegen ihrer Funktionsfahigkeit nicht
vollkommen durch konstruktive MaRnahmen gesichert
werden. Sich wahrend des Betriebs von diesen Teilen
fernhalten. Immer Hauptkupplung und Motor abschalten
sowie Zindschlissel abziehen, bevor Wartungsarbeiten
ausgefihrt oder Verstopfungen beseitigt werden.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -29-21DEC90-1/1
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Informationen zu behordlichen Vorschriften und Konformitat

EG-Konformitatserklarung

Die unten genannte Person erklart hiermit, dass

Produkt: AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

alle entsprechenden Vorschriften und grundlegenden Anforderungen der folgenden Richtlinien erfillt:

Richtlinie

Nr.

Zertifizierungsmethode

Richtlinie Uber elektromagnetische
Vertraglichkeit

2004/108/EC

Selbstzertifizierung gemaR Anhang Il der Richtlinie

Name und Adresse der Person in der Europdischen Gemeinschaft, die zur Zusammenstellung der technischen Konstruktionsdokumentation

berechtigt ist:

Ausstellungsort: Kaiserslautern, Deutschland

Ausstellungsdatum: 29. Juli 2011

Brigitte Birk

Deere & Company European Office (Europaisches Blro)

John-Deere-Strafte 70
D-68163 Mannheim, Deutschland
EUConformity@JohnDeere.com

Name: Aaron Senneff

Titel: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group

Herstellerwerk: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

zb48j1t,1695303948124 -29-21SEP23-1/1
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Wiederaufnahmetaste

Einrichtung Wiederaufnahmetaste '

Wenn eine Maschine mit AutoTrac an einen
Maispflickvorsatz mit RowSense angeschlossen

ist, werden die Aktivierungstasten 2 und 3 am
Multifunktionshebel automatisch aktiviert, um im Rahmen
dieses Systems als Tasten flir "Erntevorsatz senken" und
"Wiederaufnahme von AutoTrac" verwendet zu werden.
Bei Maschinen ab Modelljahr 2012 kann AutoTrac mithilfe
der Auto-Taste aktiviert werden. Die Reihensensoren
werden eingeschaltet, sobald das Erntegut die Fuhler
beriihrt. (Weitere Einzelheiten konnen dem Abschnitt
"Reiheneinfahrt einrichten" in "Freigeben des Systems"
entnommen werden.)
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Wiederaufnahmetaste bei neuerer Maschine
bvvmsit, 1690524195381 -29-050CT23-1/1
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AutoTrac RowSense

Uberblick

AutoTrac RowSense besteht aus den folgenden
Komponenten:

¢ |ntegriertes, auf der Maschine installiertes und
aktiviertes AutoTrac. Die in das Lenksystem-
Steuergerat (SSU) programmierte AutoTrac
RowSense-Software ist aktualisiert, AutoTrac-SF1-
oder AutoTrac-SF2 sind aktiviert.

- Bei Mahdreschern der Serien 50 und 60 muss die
Aktualisierung der Briickensteuerungs-/Gateway-
Software installiert sein.

- Bei Mahdreschern der Serien S, W, T (Modelljahr
2008) und C (Modelljahr 2009) muss ein LYNX-Bus
installiert sein, um Kompatibilitdt mit AutoTrac
RowSense herzustellen.

¢ Integriertes, auf der Maschine installiertes und
aktiviertes AutoTrac. Die in das Lenksystem-
Steuergerat (SSU) programmierte AutoTrac
RowSense-Software ist aktualisiert, AutoTrac-SF1-
oder AutoTrac-SF2 sind aktiviert.

* Maschinen ab Modelljahr 2012 erfordern ein
GreenStar 3 2630-Display oder ein GreenStar 3
CommandCenter- oder ein neueres Display.

* Maschinen bis Modelljahr 2011 erfordern ein
GreenStar 2 2600-Display oder ein GreenStar 3
2630-Display.

* AutoTrac RowSense Aktivierung.

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 mit einer alteren GS2
AutoTrac SF1-Aktivierung.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 mit einer alteren
GS2 AutoTrac SF2-Aktivierung oder einer GS2
AutoTrac-Aktivierung.

¢ AutoTrac RowSense-Aktivierung flr Gen 4-Display.

¢ StarFire-Empfanger mit SF1-, SF2-, SF3- oder
RTK-Korrektursignal.

* Ein Paar am zugelassenen Maispflicker angebrachte
Reihensensoren.

AutoTrac RowSense kann mit allen bestehenden
Tracking-Mustern verwendet werden. AutoTrac arbeitet in
den folgenden Modi: Adaptive Konturen, A-B-Konturen,
Kreisspuren und gerade Spuren. AutoTrac RowSense
ist eine Erweiterung des integrierten AutoTrac bei einem
kompatiblen Display fir die Prazisionslandwirtschaft
(fir die Maisernte). Reihensensoren, die an einem
zugelassenen Maispfliicker montiert sind, erkennen
Maisstangel, um festzustellen, wo genau die Reihe ist.
Die Anwendung AutoTrac-Lenksystem verwendet das
Reihensensorsignal in Kombination mit vorhandenen
AutoTrac-Signalen, um die Maschine auf ihrem Lenkpfad
zu halten. Wenn von den Reihensensoren kein
Signal empfangen wird (z. B. bei Durchfahren eines
Wasserlaufs), wird die standardmaRige GPS-Lenkung
verwendet. Die meisten anderen Merkmale von AutoTrac
bleiben unverandert. Der Reihensensor liefert lediglich
eine weitere Positionsangabe zur Lenkung der Maschine.
Alle Spurfihrungsmodi werden auf die gleiche Weise
eingerichtet wie bei GPS-gestultztem AutoTrac.
zb48j1t,1688365471549 -29-28SEP23-1/1
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe "% U016z

eines GreenStar-Displays I .
play I
Verwendung des GreenStar 3-Displays -=
=
HINWEIS: Vor der Inbetriebnahme dieses Produkts Meni
missen neben der Einrichtung von AutoTrac die
folgenden Schritte durchgefiihrt werden:
1. Men0( auswahlen. zb48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-1/13

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PCS82159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)
2bA48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-2/13

3. "Lenksystem" auswahlen. PC582160 —UN—01AUG23

Lenksystem
zb48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-3/13

4. “Einstellungen des Lenksystems" auswahlen. PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Einstellungen des Lenksystems
zb48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-4/13

5. "RowSense-Einstellungen &ndern" auswahlen. PC882162 —UN—01AUGZ3

RowSense

Settings Change

RowSense-Einstellungen éndern
Fortsetzung nichste Seite 2b48j1,1690443942471 -29-17SEP23-5/13

011224
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

6. "Systemstatus" (A) auswahlen, um Reihenflhrungs-
sensoren freizugeben.

7. Sicherstellen, dass der Sensorversatz (B) korrekt
eingestellt ist (der Standardwert ist 0).

8. "Reiheneinfahrt" (C) fiir den erforderlichen Modus
auswahlen.

9. "Annehmen" (D) auswahlen, um die
RowSense-Einstellungen zu beenden.

C—Reiheneinfahrt
D—Annehmen

A—Systemstatus
B—Sensorversatz

RowSense Settings

St o Enabled
Emsor Offset | | 0 | + |
E?ltn; 0 | o

Seite "RowSense-Einstellungen”

PC582140 —UN—28JUL23

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-6/13

10. Auf der Bedienseite der Benutzeroberflache fir
das AutoTrac-Lenksystem wird das AutoTrac
RowSense-Symbol angezeigt.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-7/13

GreenStar 3 CommandCenter-Display verwenden

HINWEIS: Vor der Inbetriebnahme dieses Produkts
miuissen neben der Einrichtung von AutoTrac die
folgenden Schritte durchgefiihrt werden:

1. Menu auswahlen.

PC582158 —UN—01AUG23

Menti

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-8/13

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-9/13
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

3. "Einstellungen" auswahlen.

PC582163 —UN—01AUG23

Settings

Einstellungen

zb48j1t,1690443942471 -29-17SEP23-10/13

4. "RowSense-Einstellungen" auswahlen.

PC582164 —UN—01AUG23

Settings

RowSense ‘

RowSense-Einstellungen

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-11/13

5. "Systemstatus" (A) auswahlen, um Reihenfiihrungs-
sensoren freizugeben.

6. Sicherstellen, dass der Sensorversatz (B) korrekt
eingestellt ist (der Standardwert ist 0).

7. "Reiheneinfahrt" (C) fir den erforderlichen Modus
auswahlen.

8. "Annehmen" (D) auswahlen, um die
RowSense-Einstellungen zu beenden.

C—Reiheneinfahrt
D—Annehmen

A—Systemstatus
B—Sensorversatz

RowSense Settings

by C Enabled
Smsor Offset | I 0 | + I
E?:i C | Manual

Seite "RowSense-Einstellungen”

PC582140 —UN—28JUL23

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-12/13

9. Auf der Bedienseite der Benutzeroberflache fur
das AutoTrac-Lenksystem wird das AutoTrac
RowSense-Symbol angezeigt.

PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -29-17SEP23-13/13

25-3
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

PC28961 —UN—24APR23

Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe

eines Gen 4-Displays
HINWEIS: Vor der Inbetriebnahme dieses Produkts

muissen neben der Einrichtung von AutoTrac die Venii
folgenden Schritte durchgefiihrt werden: end

1. Menu auswahlen.
bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-1/7

2. "Anwendungen" auswahlen. PC582132 —UN—27JUL23

Applications

Anwendungen

bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-2/7

3. "AutoTrac-Lenksystem" auswahlen. PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac-Lenksystem

bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-3/7

4. "Informationen" auswahlen. PC582133 —UN—27JUL23

®

Informationen

bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-4/7

5. "EIN/AUS" (A) auswahlen, um Reihenfiihrungssen- Rowsense
soren freizugeben. B o
6. Erforderlichen Reiheneinfahrt-Modus, also entweder | Status & Settings ‘ ON h OFF |
"GPS-Lenkung" (C) oder "Manuelle Lenkung" (D), / &
auswahlen. 2
. ; - Row Entry Mode q
7. "Status u. Einstell." (B) auswahlen, um die Einstellung - z
fir den Sensorversatz zu 6ffnen. = — i
©f{:{) GPS Steer @@ Manual Steer o
A—EIN/AUS C—GPS-Lenkung ?
B—Status u. Einstell. D—Manuelle Lenkung
Seite "RowSense-Informationen”
Fortsetzung néachste Seite bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-5/7
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012) ‘

8. Sicherstellen, dass der Sensorversatz (B) korrekt 1 Rowsense status & settings )
eingestellt ist (der Standardwert ist 0). © Senserofiset [ 0 :
N . . d stand By on PCGE
9. "EIN/AUS" (A) auswahlen, um Reihenfiihrungssen- it

soren freizugeben. [ ]
@ A guldance rack must be selected

10. In der oberen rechten Ecke das "X" auswahlen, um | 4« [ o]l » | | ?
die Seite "RowSense-Status und -Einstellungen" zu Reset @ crrexliaee 3
SChIieBen. ) @ Rowsense sensor voltages 0% Rll

:J @ RowSente sensors unable to detect crop %|

A—EIN/AUS B—Sensorversatz Sensor Voltages Pl
— ) e

::M ;: %’ @ Resume AutoTrac ?

Seite "RowSense-Status und -Einstellungen”

bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-6/7

11. Auf der Anwendungsseite des AutoTrac-Lenksystems | @ FEI i MFTIFER i+ | X |

wird das AutoTrac RowSense-Symbol (A) angezeigt. ; p—
Track 1

¢ -5
Set Track

30.0001t
Track Spacing
Rowsense

A—AutoTrac RowSense

=R

PC582137 —UN—28JUL23

AutoTrac-Lenksystem-Seite mit freigegebenem RowSense

bvvmsit, 1690446889571 -29-17SEP23-7/7

011224
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

Einrichtung des Reihenfiihrungsversatzes

Der Reihenflhrung kann ein Versatz hinzugefuigt werden,
um die Ausrichtung der dem Maispfliicker zugefiihrten
Stangel zu andern.

Beispiele, bei denen eine Anderung der Ausrichtung
erforderlich ist:

* Die Anschlussspur liegt in der Mitte des Maispfliickers,
und einige Reihen wurden vom Maispfliicker
umgedriickt. Es kann ein Versatz eingegeben werden,
um diese Differenz aufzuteilen, sodass sich alle Reihen
neigen, jedoch nicht so stark wie ohne Versatz.

* Halmteiler mit angeschlossenen Reihensensoren sind
nicht an der Reihe ausgerichtet. Bis zur Durchfiihrung
einer Reparatur zur Ausrichtung der Sensoren kann ein
Versatz eingegeben werden, der die Fehlausrichtung
ausgleicht.

Die Eingabe von Versatzwerten unter 0 kann dazu fuhren,
dass der Mahdrescher etwas nach links fahrt; bei Werten
Uber O fahrt er unter Umsténden ein wenig nach rechts.
Der Standardwert ist 0, der mogliche Bereich fur die
Eingabe liegt zwischen —50 und +50.

1. Zum Offnen der RowSense-Einstellungen:

Mithilfe eines GreenStar 3-Displays: "Menu
--> "GreenStar (GS3)" --> "Lenksystem" -->
"Lenkeinstellungen" und dann "RowSense-
Einstellungen andern" auswahlen. Fur weitere

Informationen siehe "Einrichtung von AutoTrac
RowSense mithilfe eines GreenStar-Displays" in
diesem Abschnitt.

Mithilfe eines GreenStar 3 CommandCenter-
Displays: "Meniu" --> "GreenStar (GS3)" -->
"Einstellungen" und dann "RowSense-Einstellungen”
auswahlen. Fur weitere Informationen siehe
"Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe eines
GreenStar-Displays" in diesem Abschnitt.

Mithilfe eines Gen 4-Displays: "Meni" -->
"Anwendungen" --> "AutoTrac-Lenksystem" -->
"Informationen" und dann unter RowSense "Status u.
Einstell." auswahlen. Fir weitere Informationen siehe
"Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe eines
Gen 4-Displays" in diesem Abschnitt.

Einen Sensorversatz zwischen -=50 und +50 eingeben.
Der Standardwert ist 0.

Mithilfe eines GreenStar 3-Displays: "Annehmen"
auswahlen, um die RowSense-Einstellungen zu
beenden.

Mithilfe eines GreenStar 3 CommandCenter-
Displays: "Annehmen" auswahlen, um die
RowSense-Einstellungen zu beenden.

Mithilfe eines Gen 4-Displays: "X" auswahlen, um
RowSense-Status und -Einstellungen zu beenden.

bvvmsit, 1690530224859 -29-14SEP23-1/1

Reiheneinfahrt einrichten
Mithilfe eines GreenStar-Displays:

1. Zum Offnen der RowSense-Einstellungen:

Mithilfe eines GreenStar 3-Displays: "Men('
--> "GreenStar (GS3)" --> "Lenksystem" -->
"Lenkeinstellungen" und dann "RowSense-
Einstellungen andern" auswahlen. Fur weitere
Informationen siehe "Einrichtung von AutoTrac
RowSense mithilfe eines GreenStar-Displays" in
diesem Abschnitt.

Mithilfe eines GreenStar 3 CommandCenter-
Displays: "Menl" --> "GreenStar (GS3)" -->
"Einstellungen" und dann "RowSense-Einstellungen"
auswahlen. Fir weitere Informationen siehe
"Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe eines
GreenStar-Displays" in diesem Abschnitt.

2. "Reiheneinfahrt" (C) fir den erforderlichen Modus
auswahlen.

3. "Annehmen" (D) auswahlen, um die
RowSense-Einstellungen zu beenden.

Fortsetzung néachste Seite

RowSense Settings

SRSt G Enabled

Status &,

Smsoroﬂ'se! _| 0 |+|

E?:; C I Manual

PC582140 —UN—28JUL23

A—Systemstatus
B—Sensorversatz

Seite "RowSense-Einstellungen”

C—Reiheneinfahrt
D—Annehmen

bvvmsit, 1690534615778 -29-17SEP23-1/2
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012) ‘

Verwenden eines Generation 4-Displays RowSense
1. Zum Offnen der RowSense-Einstellungen: ® - i 0
Status & Setti
"Menu" -->"Anwendungen" --> "AutoTrac-Lenksystem" | i — ‘ o i | @
und dann "Informationen" auswahlen. g
2. "EIN/AUS" (A) auswahlen, um Reihenfiihrungssen- Row-Entry Made z
soren freizugeben. _ - |
(") GPS Steer (@) Manual Steer 3
3. Erforderlichen Reiheneinfahrt-Modus, also entweder ©‘[C—) @@ g
"GPS-Lenkung" (C) oder "Manuelle Lenkung" (D), g
auswahlen. Seite "RowSense-Informationen”
4. "X" auswahlen, um RowSense-Status und
-Einstellungen zu beenden. A—EIN/AUS C—GPS-Lenkung
B—Status u. Einstell. D—Manuelle Lenkung
Manuell:
1. Maschine in die Reihe fahren. . . . ..
2. Wiederaufnahmetaste ein erstes Mal driicken, um den 3. \c?i/éegzﬁgansaew:g::r?tgir?lzrcjszg\lf\e;;(tee snMaI dricken, um
Erntevorsatz abzusenken. ;
3. Wiederaufnahmetaste ein zweites Mal drlicken, HINWEIS: AutoTrac wird eingeschaltet, sobald die
um das Lenksystem und die Reihensensoren Wiederaufnahmetaste gedriickt wird. Die
einzuschalten. Reihensensoren werden eingeschaltet, wenn
GPS: das Erntegut die Fiihler beriihrt.
1. Maschine in die Reihe fahren.
2. Wiederaufnahmetaste ein erstes Mal driicken, um
den Erntevorsatz abzusenken und das Lenksystem
einzuschalten.
bvvmsit, 1690534615778 -29-17SEP23-2/2
25-7 011224
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012)

Kalibrierverfahren fiir Reihensensor mithilfe
des GreenStar-Displays

Dieses Verfahren wird beim Einbau oder nach

einer Reparatur des Systems durchgefuhrt. Die
Reihensensoren missen eingebaut und so ausgerichtet
sein, dass sie die Anschlage fir Ruhestellung beruhren.

Sicherstellen, dass die Reihensensoren so eingebaut sind,
dass sie von ihren Federn in der Ruhestellung gehalten
werden. Erntevorsatz anheben, um sicherzustellen, dass
die Reihensensoren nicht den Boden beruhren. Die
Maschine darf sich nicht bewegen.

1. Zum Navigieren zur Seite "Auslesedaten der
GreenStar-Diagnose". "Meni" --> "GreenStar (GS3)"
und dann "Diagnose" auswahlen.

2. Aus dem Dropdownmeni "Ansicht" (A) die Option
"RowSense" auswahlen.

3. Vor Beginn der Kalibrierung RowSense-Sensor
freigeben. Fir weitere Informationen siehe
"Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe eines
GreenStar-Displays" in diesem Abschnitt.

4. Sicherstellen, dass die RowSense-Sensoren bei
Ruhespannungen kalibriert werden.

HINWEIS: Die Ruhespannung des rechten Sensors sollte
grélRer als 2,5 V sein. Die Ruhespannung des
linken Sensors sollte kleiner als 2,5 V sein.

5. "CAL" (D) auswahlen, um die Ruhespannung des
Sensors im Speicher der Lenksystemeinheit (SSU)
zu speichern.

Greon Star - Disgnostic Roosdings

Due to software changes, read the lalest Operatar Manud prior to operation. To
obiain a3 copy, seevour dealer or wish wnaw deere.con.

RowSense

OF

Syrstem Mode:

Row Sensors Avall able:
RowwSense Aothration Available:
PutoTrao Liconea:

Rowe Offsef:

iy

Primaxy Sieering Source

Sensor Coasl Mode Time Remaining:

Calibrate Sensor

® Calibration Stalus:

AutoTrao RowSense

Yes

Yoo

SF2

o

GFS

o

= 230

= 25

Calibrated

Kalibrierung der Reihensensoren

A—Ansicht
B—Sensorspannung links
C—Sensorspannung rechts

D—CAL
E—Kalibrierstatus

6. Nach erfolgreicher Kalibrierung die GreenStar-
Diagnoseauslesedaten verlassen.

PC582141 —UN—28JUL23

bvvmsit, 1690544832169 -29-17SEP23-1/1
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Einrichtung und Kalibrierung des Systems (ab Modelljahr 2012) ‘

Kalibrierverfahren fiir Reihensensor mithilfe
des Generation 4-Displays

Dieses Verfahren wird beim Einbau oder nach

einer Reparatur des Systems durchgefihrt. Die
Reihensensoren missen eingebaut und so ausgerichtet
sein, dass sie die Anschlage fiir Ruhestellung berihren.

Sicherstellen, dass die Reihensensoren so eingebaut sind,
dass sie von ihren Federn in der Ruhestellung gehalten
werden. Erntevorsatz anheben, um sicherzustellen, dass
die Reihensensoren nicht den Boden beruhren. Die
Maschine darf sich nicht bewegen.

1. Zum Offnen der RowSense-Einstellungen:

"Menu" --> "Anwendungen" --> "AutoTrac-Lenksystem"
--> "Informationen" und dann unter RowSense "Status
u. Einstell." auswahlen.

2. Vor Beginn der Kalibrierung RowSense-Sensor
freigeben. Fur weitere Informationen siehe
"Einrichtung von AutoTrac RowSense mithilfe eines
Gen 4-Displays" in diesem Abschnitt.

3. Sicherstellen, dass die RowSense-Sensoren bei
Ruhespannungen kalibriert werden.

—

fin | Rewsense Status & Settings @
Sensor Offset

-

-
*
ﬁ | nAn stand By
P R d| ]
= @ A guidance track must be selected
[
i ] | )
L4 :ﬂl b @ oes sgnal adequate g
Reset X 2
@ Rowsense sensor voltages 0% g[
=) z
. | @ RowSenie sensors unable to detect crop :l’
Sensor Voltages g
Lef 5 CAL @ Resume AutaTrac §
Right v | W 8
a
Seite "RowSense-Status und -Einstellungen”
A—EIN/AUS B—CAL

HINWEIS: Die Ruhespannung des rechten Sensors sollte
grélBer als 2,5 V sein. Die Ruhespannung des
linken Sensors sollte kleiner als 2,5 V sein.

4. "CAL" (B) auswahlen, um die Ruhespannung des
Sensors im Speicher der Lenksystemeinheit (SSU)
zu speichern.
bvvmsit, 1690544848389 -29-19SEP23-1/2

5. Details zum Kalibriervorgang lesen und "Kalibrierung
beginnen" auswahlen.

6. Voraussetzungen fiir die Kalibrierung sorgfaltig
durchlesen und "Weiter" auswahlen.

7. Nach erfolgreicher Kalibrierung "OK" und danach
"X" auswahlen, um den RowSense-Status und die
Einstellungen zu verlassen.

PC582143 —UN—30JUL23

% Begin Calibration

Kalibrierung beginnen

bvvmsit, 1690544848389 -29-19SEP23-2/2

25-9

011224

PN=22




Einrichtungs- und Kalibriersystem (bis Modelljahr 2011)

Einrichtung von AutoTrac RowSense

HINWEIS: Vor der Inbetriebnahme dieses Produkts
miuissen neben der Einrichtung von AutoTrac die
folgenden Schritte durchgefiihrt werden:

1. Menu auswahlen.

PC582144 —UN—31JUL23

=
f ==
s o
o]
=
Menii

bvvmsit, 1690794031707 -29-17SEP23-1/5

2. Original GreenStar-Monitor auswahlen.

PC582145 —UN—31JUL23

Original GreenStar-Monitor
bvvmsit, 1690794031707 -29-17SEP23-2/5

Original
GreenStar
Monitor

3. "Einrichtung" auswahlen.

PC582146 —UN—31JUL23

I SETUP “

Einrichtung
bvvmsit, 1690794031707 -29-17SEP23-3/5

4. "AutoTrac" (B) auswahlen.

A—Harvest Monitor C—Aufbau der Bedienseiten

B—AutoTrac

Harvest Monitor A

AutoTrac ? %
|
7

RUN Page Layout c| 3

Seite "Einrichtung”
bvvmsit, 1690794031707 -29-17SEP23-4/5

Fortsetzung néachste Seite

30-1
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Einrichtungs- und Kalibriersystem (bis Modelljahr 2011)

rechts. Der Standardwert ist 100, der mégliche Bereich
fur die Eingabe liegt zwischen —-50 und +150.

1. Zum Navigieren zur AutoTrac-Einrichtung.

"Menu" --> "Original GreenStar-Monitor" -->
"Einrichtung" und dann "AutoTrac" auswahlen.

2. Reihenflihrungsversatz (50 bis 150) (E).

3. Reihenflihrungsversatz eingeben (50 bis 150). Der
Standardwert ist 100.

5. "JA" fir "Reihenfiihrungs-Option eingebaut" (C) und m EI m AutoTrac
"Reihenfiihrungs-Option freigegeben" auswahlen. = :
. . . . teer Sensitivity 00 @
Die Reihenflihrungssensoren kalibrieren. @ E (50 - 200) L
7. Sicherstellen, dass der Sensorversatz (E) korrekt E EI
eingestellt ist (der Standardwert ist 100). AUT?Tra,C
Calibration
A—Lenkempfindlichkeit (50 bis E—Reihenfiihrungsversatz (50 i
200) bis 150) Rouyr Guidance Yes @
B—AutoTrac Kalibrierung F—Nicht belegt 9 0 ||Option Installed
C—Reihenfiihrungs-Option G—Einrichtung .
_installert I:‘ Row Guidance Sensor b E]
—Kalibrierung Reihenfiih- Calibration
rungssensor
- Row Guidance
m Offset (50 - 150) E] 8
:
i
Setup 9 E] g
Seite "AutoTrac-Einrichtung”
bvvmsit, 1690794031707 -29-17SEP23-5/5
Einrichtung des Reihenfiihrungsversatzes m EI Eﬂi AutoTrac
Der Reihenfiihrung kann ein Versatz hinzugefiigt werden, Steer Sensitivity 100
um die Ausrichtung der dem Maispfliicker zugefiihrten (50 - 200)
Stangel zu andern. E EI
< AutoTrac
Beispiele, bei denen eine Anderung der Ausrichtung Calic:jra?ion b
eljforderlich ist: o . o
* Die Anschlussspur liegt in der Mitte des Maispfllickers, Row Guidance
und einige Reihen wurden vom Maispfliicker | 9 | | 0 | Option Installed Yes
umgedrickt. Es kann ein Versatz eingegeben werden,
um diese Differenz aufzuteilen, sodass sich alle Reihen D Row Guidance Sensor
neigen, jedoch nicht so stark wie ohne Versatz. Calibration @
* Halmteiler mit angeschlossenen Reihensensoren sind
nicht an der Reihe ausgerichtet. Bis zur Durchfiihrung Row Guidance 100
einer Reparatur zur Ausrichtung der Sensoren kann ein Offset (50 - 150) &
Versatz eingegeben werden, der die Fehlausrichtung 3
ausgleicht. i
2
Die Eingabe von Versatzwerten unter 100 kann dazu it
fUhren, dass der Mahdrescher etwas nach links fahrt; bei m %
Werten Uber 100 fahrt er unter Umstanden ein wenig nach Setup E] 8

Seite "AutoTrac-Einrichtung"

A—Lenkempfindlichkeit (50 bis
200)

B—AutoTrac Kalibrierung

C—Reihenfiihrungs-Option
installiert

D—Kalibrierung Reihenfiih-
rungssensor

E—Reihenfiihrungsversatz (50
bis 150)

F—Nicht belegt

G—Einrichtung

bvvmsit, 1690794031816 -29-17SEP23-1/1
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Einrichtungs- und Kalibriersystem (bis Modelljahr 2011)

Reihensensor-Kalibrierungsverfahren

Dieses Verfahren wird beim Einbau oder nach

einer Reparatur des Systems durchgefuihrt. Die
Reihensensoren miussen eingebaut und so ausgerichtet
sein, dass sie die Anschlage fir Ruhestellung berthren.

1. Zum Navigieren zur AutoTrac-Einrichtung.

"Menu" --> "Original GreenStar-Monitor" -->
"Einrichtung" und dann "AutoTrac" auswahlen.

2. Sicherstellen, dass die Reihensensoren so eingebaut
sind, dass sie von ihren Federn in der Ruhestellung
gehalten werden. Den Erntevorsatz anheben, um
sicherzustellen, dass die Sensoren nicht den Boden

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance
Option Installed

Yes @

H0Hopes

Row Guidance Sensor
Calibration

v

Row Guidance 100

EEDEBDBEB

I . . . . @
beriihren. Die Maschine darf sich nicht bewegen. Offset (50 - 150) g
Mt . .. " .. SETUP b

3. "Kalibrierung Reihenfihrungssensor" (D) auswahlen. E
=)
- . . . . INFO |
A—Lenkempfindlichkeit (50 bis E—Reihenfiihrungsversatz (50 2
200) bis 150) 9 ]
B—AutoTrac Kalibrierung F—Nicht belegt 8
C—Reihenfiihrungs-Option G—Einrichtung SetuD &
installiert Seite "AutoTrac-Einrichtung”
D—Kalibrierung Reihenfiih-
rungssensor
bvvmsit, 1690794031747 -29-19SEP23-1/2
4. Ruhespannungen der Sensoren kalibrieren. m Calibration

5. "Reihenfihrungssensor kalibrieren" (E) auswahlen,
um die Ruhespannung des Sensors im Speicher der
Lenksystemeinheit (SSU) zu speichern.

HINWEIS: Die Ruhespannung des rechten Sensors sollte

grélRer als 2,5 V sein. Die Ruhespannung des
linken Sensors sollte kleiner als 2,5 V sein.

6. Nach erfolgreicher Kalibrierung den Kalibrierungsmo-
dus des Reihensensors verlassen.

I

A—Nicht belegt
B—Nicht belegt
C—Kal. linker Sensor (V) 1,17

E—Reihenfiihrungssensor
kalibrieren
F—Nicht belegt

[

D—Kal. rechter Sensor (V) 3,83 G—AutoTrac

[=]()]
=)L)

B
(=]

Q
=
A

SETUP

INFO

Left Sensor Cal (V) 1.17

Kalibrierung der Reihensensoren

EEEEEEE

Right Sensor Cal (V) 3.83

Calibrate

Row Guidance Sensor §
i
I

AutoTrac 9 %

bvvmsit, 1690794031747 -29-19SEP23-2/2

30-3

011224

PN=25




Freigabe des Systems

Displays und Anzeigen

Bei Verwendung von AutoTrac RowSense kénnen die
folgenden RowSense-Statussymbole auf dem Display
angezeigt werden.

Auf dem GreenStar 2-Display: Unter "Lenksy-
stemansicht" wird ein "AutoTrac RowSense"-Symbol
eingeblendet, das anzeigt, dass die Reihensensoren ver-
fugbar sind (wenn "SENSORSTATUS" freigegeben ist).

Auf dem GreenStar 3 2630-Bildschirm:
Unter "Lenksystemansicht" wird ein "AutoTrac
RowSense"-Symbol eingeblendet, das anzeigt,
dass die Reihensensoren verflgbar sind (wenn
"SENSORSTATUS" freigegeben ist).

Auf dem GreenStar 3 CommandCenter-Display: Auf
der Bedienseite wird AutoTrac RowSense angezeigt.

Auf dem Generation 4-Display: Auf der Seite
AutoTrac-Lenksystem-Anwendung wird AutoTrac
RowSense angezeigt.

Jedes Symbol zeigt den RowSense-Status an.
Das RowSense-Statussymbol wechselt je nach
RowSense-Status von grau zu farbig.

Gray — RowSense-System installiert.

Green — RowSense ist aktiv und wird sowohl mit
Reihensensoren als auch mit GPS betrieben.
Yellow — RowSense ist aktiv, wird aber nur mit Eingaben

der Reihensensoren betrieben.
Red — RowSense ist aktiv, wird aber nur mit Eingaben
des GPS betrieben.

PC582150 —UN—01AUG23

System installiert
PC582151 —UN—01AUG23

System aktiv, sowohl Reihensensor als auch GPS werden betrieben

PC582152 —UN—01AUG23

GPS verloren, Betrieb erfolgt nur mit Reihensensordaten
PC582153 —UN—01AUG23

Reihensensorsignal verloren, Betrieb erfolgt nur mit GPS

bvvmsit, 1690865482645 -29-17SEP23-1/1

35-1

011224

PN=26



Freigabe des Systems

Einschalten der Reihensensoren Die Reihensensoren fiihren die Maschine, sobald an

Die Maschine wird immer dann von den Reihensensoren den Reihensensoren eine Aktivitat festgestellt wird.

gelenkt, wenn diese eine Reihenposition ermitteln Wenden am Vorgewende: Wenden am Vorgewende
kénnen. Der Fahrer weil}, dass die Lenkung der Maschine erfolgt auf die gleiche Weise wie bei GPS-basiertem
durch die Reihensensoren erfolgt, wenn das AutoTrac AutoTrac. Der Fahrer richtet das Fahrzeug auf
RowSense-Symbol griin dargestellt wird und Bewegung den Pfad aus, dem gefolgt werden soll. Wenn die
anzeigt. Wiederaufnahmetaste gedriickt wird, fahrt AutoTrac

. - . das Fahrzeug auf den Lenkpfad. Die Reihensensoren
Nach der Einstellung des urspriinglichen Pfads (eine  grta556n dann die Position der Reihe und folgen ihr.
A-B-Linie oder ein urspriinglich aufgenommener Die Linienverlangerungsfunktion fiir adaptive Konturen,
Konturdurchgang) kann die Wiederaufnahmetaste Kreisspur und A-B-Konturen kann verwendet werden, um

gedriickt werden, wenn sich die Maschine in einer ; P
Position innerhalb der Haélfte des Spurabstands und Sﬁg zggifgﬁ %tevlﬁéigé?:as Vorgewende zu projizieren

in einem zuldssigen Winkel zu den Reihen befindet.
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GreenStar 3-Display — Spur

Gerade Spur

"Gerade Spur" sollte bei geraden Reihen verwendet
werden, die um nicht mehr als ungefahr 1 m (34 ft)
voneinander abweichen. Bei "Gerade Spur" wird die
Projektion aller Linien auf Grundlage des ersten Pfads
erstellt.

Wenn das Feld relativ gerade ist und die Richtung sich
nicht andert, wird die Verwendung von "Gerade Spur"
empfohlen, da hierdurch die Funktion "Reiheneinfahrt" in
benachbarten Reihen ermdglicht wird. Bei Verwendung
der Funktion "Reiheneinfahrt" verbessert sich die Leistung,
wenn das Feld mithilfe von AutoTrac bepflanzt wird. Die
Leistung verbessert sich auch bei Reihenausfallen in
Wasserlaufen.

Im Modus "Gerade Spur" wird die GPS-Linie automatisch
wieder zentriert. Dadurch wird sichergestellt, dass

der GPS-Pfad ordnungsgemaf an den Maisreihen
ausgerichtet ist.

HINWEIS: Diese Funktion ist fiir adaptive
Konturen nicht verfiigbar.

Es stehen mehrere Methoden zur Definition von Spur 0
zur Verfligung:

* A + B — Definieren der Lenkspur 0 durch Abfahren mit
der Maschine.

* Auto B — Definieren der Lenkspur 0 durch Abfahren mit
der Maschine.

* A + Fahrrichtung — Definieren der Lenkspur 0 durch
Fahren mit der Maschine zu Punkt A und Eingeben
eines vorgegebenen Werts fur die Fahrrichtung.

* Breite/Lange — Definieren der Lenkspur O durch
Eingeben der vorgegebenen Werte fur Langen- und
Breitengrad fiur die Punkte A und B.

* Breite/Lange + Fahrrichtung — Definieren der Lenkspur 0
durch Eingeben des vorgegebenen Werts fir den
Langen- und Breitengrad des Punkts A sowie Eingeben
eines vorgegebenen Werts fur die Fahrrichtung.

Einstellen von "Gerade Spur”

PC10390 —UN—07JANO8

Gerade Spur

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-1/9

1. Menu auswahlen.

PC582158 —UN—01AUG23

Fortsetzung néchste Seite

Mendii

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-2/9
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GreenStar 3-Display — Spur

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1691052171610 -29-17SEP23-3/9

3. "Lenksystem" auswahlen.

PC582160 —UN—01AUG23

Lenksystem

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-4/9

4. "Einstellungen des Lenksystems" auswahlen.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Einstellungen des Lenksystems

zb481t,1691052171610 -29-17SEP23-5/9

5. Aus dem Dropdownmenu "Spurfihrungsmodus" die
Option "Gerade Spur" auswahlen.

6. Ansicht auswahlen.
HINWEIS: Wenn nicht geerntet wird, die
Aufnahme pausieren.

HINWEIS: Empfédngersymbol auf der Bedienseite priifen,
um sicherzustellen, dass ein SF1-, SF2-, SF3-
oder RTK-Signal vorhanden ist.

PC589284 —UN—17AUG23

Straight Track -~

w

Spurfiihrungsmodus "Gerade Spur”

7. Prifen, ob der Spurabstand korrekt ist. Wenn
der Spurabstand nicht korrekt ist, muss er auf der
Registerkarte "Lenksystem" geandert werden.

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-6/9

8. "Spur 0 definieren" auswahlen.

Fortsetzung néachste Seite

PC590562 —UN—17AUG23

Seat Track 0

Seite "Spur 0 definieren”

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-7/9
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GreenStar 3-Display — Spur

10.

1.

12.

13.

14.

Aus dem Dropdownment "Aktuelle Spur 0" den
gewtunschten Spurnamen auswahlen (A). Wenn kein
Name vorhanden ist, "Neu" (C) auswahlen, um einen
neuen Spurnamen zu erstellen.

Bei "Methode" (B) die gewiinschte Spurmethode
auswahlen.

"A definieren" (F) auswahlen und die Maschine fahren,
um mit der Spur zu beginnen.

"B definieren" (G) auswahlen und die Maschine
mindestens 10 m fahren, um die Konturaufnahme zu
beenden.

Uber das Feld hinweg werden Lenklinien erstellt.

"Annehmen" auswahlen, um AutoTrac RowSense
auszufuhren.

Um die Einrichtung jederzeit abzubrechen und
zur Seite "Einrichtung des Spurfihrungssystems"
zuriickzukehren, "Abbrechen" auswahlen (H).

A—Aktuelle Spur 0 E—Spurabstand
B—Methode F—A definieren
C—Neu G—B definieren
D—Loschen H—Abbrechen

Set Track 0
Current Track 0 Method
e €T e AsB o A
¢ Ers
~ a0
© = | ==0® -
[—
Guidance Line Caloulation
Heading © 00000
John Deere -~ :
— Point A& Lat:  0UODO0D000
Point A Lon: 00000000
Elevation i
e ®T:-:I(Spn-g 30.000
(Fty
i Total Shifts 00 gin)

L = ©

AQ)

Cancel

PC590573 —UN—17AUG23

Fortsetzung néachste Seite

Spur 0 definieren

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-8/9
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GreenStar 3-Display — Spur

Reihenausfall — In Wasserlauf gibt es keine Maisreihe.
Da die Funktionen "Gerade Spur" und "A-B-Konturen" die
Spuren neu zentrieren, ist damit die Wahrscheinlichkeit
hoéher, auf der anderen Seite des Wasserlaufs die richtige —— —
Reihe zu finden.

HINWEIS: Wenn sowohl das GPS- als auch das
Reihensensorsignal ausfallen, wird das System
erst dann wieder eingeschaltet, wenn ein neues
GPS-Signal erfasst wird.
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Wasserlauf

zb48j1t,1691052171610 -29-17SEP23-9/9
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GreenStar 3-Display — Spur

Adaptive Konturen

Beim Durchqueren des Felds &ndert sich der Pfad

Adaptive Konturen kénnen in allen Feldern verwendet
werden. Es wird jedoch dringend empfohlen, sie zu
verwenden, wenn sich der Pfad beim Durchfahren des
Felds andert, wenn sich die Fahrrichtung andert, oder
wenn die Kontur U-férmig ist. Der Modus "Adaptive
Konturen" verfligt Uber eine zusatzliche Funktion,
durch die mithilfe einer Umschalttaste der Reihenfinder

l

Beim Durchqueren des Felds &ndert sich die Fahrrichtung

PC10399 —UN—O04FEBO08

ausgewahlt werden kann (siehe Abschnitt "Reihenfinder").

Die Reihensensoren kdnnen zur Lenkung der Maschine
verwendet werden, wenn sie in einer Reihe aktiviert sind.
Die Konturaufnahme muss eingeschaltet sein. Hierdurch
wird der erste Durchgang festgelegt, und geradlinige
Verlangerungen werden ermoglicht.

Adaptive Konturen werden nur zum benachbarten
Durchgang projiziert, doch hat die Funktion den Vorteil,
dass damit verschiedene Konturformen gehandhabt
werden kénnen. Aulerdem summieren sich damit
potentielle Durchgangsabstand-Fehler nicht Uber das
gesamte Feld.

Wenn auf einem Feld mehrere Maschinen eingesetzt
werden, |dsst Adaptive Konturen kein Uberspringen
eines Durchgangs zu. Unter diesen Bedingungen kann
Adaptive Konturen nur dann funktionieren, wenn der
Spurabstand der anderen Maschine(n) zum eigenen
addiert wird. Wenn beispielsweise bei 30-Zoll-Reihen ein
8-reihiger Erntevorsatz einem 12-reihigen Erntevorsatz
wahrend der Ernte im gleichen Schlag folgt, wirde jeder
einen Spurabstand von 20 Reihen (50 ft) bendtigen.

Die Verwendung von Adaptive Konturen wird empfohlen,
wenn der Pfad sich haufig im Verlauf des Schlags andert.

Konturen sind U-férmig
Bei Adaptive Konturen wird nur der benachbarte Pfad
projiziert.

Zum Einrichten von adaptive Konturen:

Fortsetzung néachste Seite

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEB08

zb48j1t,1692099522625 -29-27SEP23-1/7
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GreenStar 3-Display — Spur

1. Menu auswahlen.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48]1t,1692099522625 -29-27SEP23-2/7

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099522625 -29-27SEP23-3/7

3. "Lenksystem" auswahlen.

PC582160 —UN—01AUG23

Lenksystem

zb48j1t,1692099522625 -29-27SEP23-4/7

4. Aus dem Dropdownmenu "Spurfuhrungsmodus" die
Option "Adaptive Konturen" auswahlen.

5. Ansicht auswahlen.
HINWEIS: Wenn nicht geerntet wird, die
Aufnahme pausieren.

HINWEIS: Empféngersymbol auf der Bedienseite priifen,
um sicherzustellen, dass ein SF1-, SF2-, SF3-
oder RTK-Signal vorhanden ist.

Fortsetzung nichste Seite

PC590561 —UN—17AUG23

Adaptree Curves &~
w

Spurfithrungsmodus "Adaptive Konturen"

6. Sicherstellen, dass der Spurabstand korrekt ist. Wenn
der Spurabstand nicht korrekt ist, muss er auf der
Registerkarte "Lenksystem" geandert werden.

zb48j1t,1692099522625 -29-27SEP23-5/7
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GreenStar 3-Display — Spur

7. Die Aufnahme-Schaltflache auswahlen, um mit der
Aufnahme des Pfads zu beginnen.

8. Auf dem Pfad durch den Schlag fahren. Nachdem der
erste Pfad gefahren wurde, wird nur eine Projektion
des nachsten Pfads erstellt.

9. "Wiederaufnahme" auswahlen, um AutoTrac
RowSense auszufihren.

10. Um die Einrichtung jederzeit abzubrechen und
zur Seite "Einrichtung des Spurfiihrungssystems”

zurtickzukehren, "Abbrechen" auswahlen.

Im AutoTrac-Modus wird die Aufnahme ausgeschaltet,
wenn das Lenkrad gedreht wird. Im Dokumentations-
Modus wird die Aufnahme ausgeschaltet, wenn der
Erntevorsatz angehoben wird.

AutoTrac-Modus — Wenn der Fahrer die Reiheneinfahrt
lediglich fir den benachbarten Durchgang verbessern
will, sollte die Aufnahme adaptiver Kurven mit AutoTrac
verbunden werden. Dies wird nur bei relativ geraden
Schlagen ohne extreme Kurven empfohlen, in denen
AutoTrac (aufgrund von manueller Steuerung oder Ausfall
des GPS-Signals) selten deaktiviert wird.

Dokumentationsmodus — Adaptive Konturen mit
Dokumentationsmodus verbinden. Dadurch kann der

PC590563 —UN—17AUG23

@i

Speichern

Fahrer das Lenkrad wahrend des Betriebs ergreifen und
den Pfad, der gerade gefahren wird, weiter aufnehmen.
Linienverlangerungen stehen beim nachsten Durchgang
zu Verflgung, sind aber flr die Reiheneinfahrt nicht
sonderlich nitzlich, da bei Endreihen eine Verzégerung
bei der Anhebung des Erntevorsatzes auftritt. Die
Leistung bei einem Reihenausfall ist unzureichend.

Manuelle Aufnahme — Der Fahrer kann die adaptive
Aufnahme mit der manuellen Aufnahme verbinden. In
diesem Modus sind Linienverlangerungen nicht moglich,
es sei denn, der Fahrer driickt auf der Endreihe standig
die Schaltflache "Stopp". Vergisst der Fahrer die
Aufnahme abzuschalten, kann es zu Problem wie falscher
Konturprojektion kommen. Beispiel: Wenn der Fahrer
aus der Reihe herausfahrt und nicht auf "Pause" drickt,
wird der Pfad aufgenommen. Fahrt er dann auf dem
benachbarten Pfad, wird die Maschine etwas von der
Reihe abgedrangt, weil die projizierte Linie versetzt ist.

zb48j1t,1692099522625 -29-27SEP23-6/7

"Menu" --> "GreenStar (GS3)" --> "Lenksystem" -->
"Lenkeinstellungen" --> "Kontureinstellungen" und dann
"Konturaufnahme" (A) auswahlen.

Die aufgeflhrten adaptiven Konturmodi kénnen durch
Auswahl des gewlinschten Modus geandert werden.

* AutoTrac
* Dokumentation
* Manuell

D—Wenderadius mit
Anbaugerit im Boden (ft)
E—Annehmen

A—Konturaufnahme

B—Fiillen von Liicken bei
adaptiver Kontur

C—Enges Wenden glatten

Curve Track Settings

¥ o
Adaptive Curve Gap Fill m

Ve

30.000

Curve Track

Recording s

w

Smooth
Tight Turns

Implement In-Ground Turnm
Fadius
i)

®©

7o

zb48j1t,1692099522625 -29-27SEP23-7/7

PC590581 —UN—17AUG23

Kontureinstellungen

40-7
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GreenStar 3-Display — Spur

A-B-Konturen

Die Verwendung von A-B-Konturen wird empfohlen,
wenn eine durch den ganzen Schlag verlaufende
Krimmung vorhanden ist. Diese Funktion ermdglicht die
Reiheneinfahrt auf benachbarten Pfaden. Die Leistung
verbessert sich, wenn der Schlag mithilfe von AutoTrac
bepflanzt wird. Die Leistung von A-B-Konturen verbessert
sich dann auch bei Reihenausfallen.

A-B-Konturen haben den Vorteil, dass ein Konturpfad in
Form von parallelen Linien Uber einen Schlag projiziert
wird, die Form der Kontur jedoch bei jedem Durchgang
die gleiche ist.

Im Modus A-B-Konturen wird die GPS-Kontur automatisch
wieder zentriert. Dadurch wird sichergestellt, dass

die GPS-Kontur ordnungsgemaf an den Maisreihen
ausgerichtet ist.

HINWEIS: Diese Funktion ist fiir A-B-Konturen
nicht verfiigbar.

Zur Einrichtung von A-B-Konturen:

@

o

z

<

2

T

4

=)

|

el

D

@

=4

(6]

o

Bei A-B-Konturen wird die Projektion aller Linien auf Grundlage
des ersten Durchgangs erstellt.
2b48j1t,1692099671127 -29-19SEP23-1/7
1. Mentii auswahlen PC582158 —UN—01AUG23
—
=
Menii
Fortsetzung néchste Seite 2b48j1t,1692099671127 -29-19SEP23-2/7
40-8 011224
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GreenStar 3-Display — Spur

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PC882159 —UN—01AUG23
m GreenStar
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692099671127 -29-19SEP23-3/7
3. "Lenksystem" auswahlen. PC582160 —UN—01AUG23
Lenksystem
zb48j1t,1692099671127 -29-19SEP23-4/7
4. “Einstellungen des Lenksystems" auswahlen. PC582161 —UN—01AUG23
HINWEIS: Aufnahme pausieren, wenn nicht geerntet wird. Guidance

Settings

Einstellungen des Lenksystems

zb48]1t,1692099671127 -29-19SEP23-5/7

5. Aus dem Dropdownmen(i "Spurfihrungsmodus” die PC589285 —UN—17AUG23
Option "A-B-Konturen" auswahlen. AB Curves

r
v

6. Ansicht auswahlen.
Spurfiihrungsmodus "Adaptive Konturen”
HINWEIS: Empféngersymbol auf der Bedienseite
priifen, um sicherzustellen, dass ein SF1-, SF2- ] )
oder RTK-Signal vorhanden ist. 7. Sicherstellen, dass der Spurabstand korrekt ist. Wenn
der Spurabstand nicht korrekt ist, muss er auf der
Registerkarte "Lenksystem" geandert werden.

8. "A-B-Kontur definieren" auswahlen.

Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692099671127 -29-19SEP23-6/7

011224
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GreenStar 3-Display — Spur

9. Aus dem Dropdownmen "Aktuelle A-B-Kontur" den
Namen einer A-B-Kontur auswahlen (A). Wenn kein

Set AB Curve

Name vorhanden ist, "Neu" (B) auswahlen, um einen Current AB Curve

neuen Konturnamen zu erstellen. = ®¢ - o2
10. Aufnahme/Stopp (E) auswahl die Aufnah ~ F—

. Aufnahme/Stopp (E) auswahlen, um die Aufnahme

zu starten. New ]l©ﬁmm ]

11. Ansicht auswahlen und Maschine fahren.

12. Aufnahme/Stopp (E) auswahlen, um die Aufnahme
anzuhalten.

13. Die Konturen werden Uber den Schlag projiziert.

14. "Wiederaufnahme" auswahlen, um AutoTrac
RowSense auszuflihren.

Nurmbeer of Segmends 0O

Pt A Lat. 000000000
Poirt A Lon.  (LOOOOOOO0

lmkﬁnwi::'nl | 30.000 @

15. Um die Einrichtung jederzeit abzubrechen und @mﬁ/l}(j[ n ®

zur Seite "Einrichtung des Spurflihrungssystems™

PC590582 —UN—17AUG23

zurtickzukehren, "Abbrechen" auswahlen. -
% © §
A—Aktuelle A-B-Kontur E—Aufnahme/Stopp Cancel Accept
B—Neu F—Pause
C—Loschen G—Annehmen Seite "A-B-Kontur definieren"”

D—Spurabstand (ft)

zb48]1t,1692099671127 -29-19SEP23-7/7

Kreisspur

Die Verwendung von Kreisspur wird fur Erntegut emp-
fohlen, das in einem Schlag mit Kreisberegnungsanlage
gepflanzt ist.

Wenn die zu erntenden Reihen kreisférmig angeordnet
sind, sollte Kreisspur verwendet werden. Das ermoglicht
die Anwendung von GPS-Kontursignaleingangen auf
Reihensensoren.

Zur Einrichtung einer Kreisspur:

PC10853 —UN—31JANO8

Kreisspur

zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-1/7

1 MenU auswahlen PC582158 —UN—01AUG23

Fortsetzung nichste Seite

Menii

zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-2/7

40-10
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GreenStar 3-Display — Spur

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-3/7

3. "Lenksystem" auswahlen.

PC582160 —UN—01AUG23

Lenksystem

zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-4/7

4. "Einstellungen des Lenksystems" auswahlen.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Einstellungen des Lenksystems

zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-5/7

5. Aus dem Dropdownmenu "Spurfihrungsmodus" die
Option "Kreisspur" auswahlen.

6. Ansicht auswanhlen.

HINWEIS: Empfédngersymbol auf der Bedienseite
priifen, um sicherzustellen, dass ein SF1-, SF2-
oder RTK-Signal vorhanden ist.

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track A~

v

Spurfiihrungsmodus "Kreisspur”

Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692099693191 -29-17SEP23-6/7

40-11
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GreenStar 3-Display — Spur ‘

7. "Kreis definieren" auswahlen.

Set Circle
8. Sicherstellen, dass der Spurabstand korrekt ist. Wenn e Chdla
der Spurabstand nicht korrekt ist, muss er auf der 1::‘::;:»1"
Registerkarte "Lenksystem" ge&ndert werden. @ s : 4
9. Aus dem Dropdownmeni "Aktueller Kreis" (A) den
Namen einer Kreisspur auswahlen. Wenn kein Name © New ]@m l -
vorhanden ist, "Neu" (C) auswahlen, um einen neuen L l SE sz
Namen zu erstellen. I

Podrt A Lal:  OLDOO00000
Point A Lon:  OUO00C0000

10. Aus dem Dropdownmen( "Methode" (B) die Option

"Kreisfahrmethode" auswahlen.
. . Track Spacing 30.000@
11. "Aufnahme/Stopp" (F) auswahlen, um die Aufnahme o)
zu starten. :
. . L ® e/m | —
12."Annehmen" (G) driicken. Ein Kreis wird im Schlag ] )
projiziert.

13. "Wiederaufnahme" auswahlen, um AutoTrac

-- ; ©
RowSense auszufihren. A 9
Cancel Accept

14. Um die Einrichtung jederzeit abzubrechen und
zur Seite "Einrichtung des Spurfiihrungssystems”
zurtickzukehren, "Abbrechen" auswahlen.

PC590583 —UN—17AUG23

Seite "Kreis definieren”

A—Aktueller Kreis E—Spurabstand (ft)
B—Methode F— Aufnahme/Stopp
C—Neu G—Annehmen

D—Lo6schen

zb481t,1692099693191 -29-17SEP23-7/7

Reihenﬁnder PC582158 —UN—01AUG23

[
Der Reihenfinder-Modus (nur bei parallelem Spurfahren) [
ist fir Reihenkulturanwendungen gedacht, bei denen die [ [
Reihen nicht immer den gleichen Abstand haben. Mit dem ==
Reihenfinder kann der Fahrer feststellen, bei welchem Men

Satz von Reihen er wieder in den Schlag einfahren soll,
nachdem er einen Referenzpunkt nach dem Verlassen
des vorherigen Satzes von Reihen erstellt hat.

1. Menu auswahlen.
zb48j1t,1692279379982 -29-21SEP23-1/5

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PC582159 —UN—01AUG23

m GreenStar

GreenStar (GS3)

Fortsetzung néachste Seite zb48j1t,1692279379982 -29-21SEP23-2/5
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3. "Lenksystem" auswahlen. PC582160 —UN—01AUG23
Lenksystem
zb48j1t,1692279379982 -29-21SEP23-3/5
4. “Einstellungen des Lenksystems" auswahlen. PC582161 —UN—01AUG23
Guidance
Settings

Einstellungen des Lenksystems

zb48j1t,1692279379982 -29-21SEP23-4/5

5. Spurfihrungsmodus "Reihenfinder" auswahlen.

6. Weiter mit Ansicht. "Reihe def." auswahlen.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder -~

w

Spurfiithrungsmodus "Reihenfinder”

zb48j1t,1692279379982 -29-21SEP23-5/5

Spurwechsel

Siehe Abschnitt "Lenksystem" in der Betriebsanleitung
des GreenStar 3 2630-Displays.

zb48j1t,1692279221665 -29-22AUG23-1/1

Grabenspur

Surface Water Pro und AutoTrac werden zusammen
verwendet, um eine Deichspur zu erstellen.

Siehe Abschnitt "Graben" in der Betriebsanleitung von
Surface Water Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279337562 -29-22AUG23-1/1

Deichspur

Surface Water Pro und AutoTrac werden zusammen
verwendet, um eine Deichspur zu erstellen.

Siehe Abschnitt "Deich" in der Betriebsanleitung von
Surface Water Pro (OMPC21751).

zb48j1t,1692279350350 -29-22AUG23-1/1
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Gerade Spur
Wirkungsweise

"Gerade Spur" unterstiitzt den Fahrer beim Fahren

von geraden parallelen Pfaden. Zuerst eine Spur 0
(Referenzpfad) mit den Methoden zur Definition von
Spur 0 einrichten. Sobald die Spur 0 definiert wurde,
werden alle Durchgange flr den Schlag erstellt. Die
erstellten Durchgange kdnnen zum Betrieb des manuellen
Lenksystems oder von AutoTrac verwendet werden.
Jeder Durchgang wird anhand des urspringlichen
Durchgangs erstellt, um sicherzustellen, dass uUber das
gesamte Feld hinweg keine Lenkfehler wiederholt werden.

Die Durchgange sind identische Kopien des
urspringlichen Durchgangs.

HINWEIS: Die Begriffe "Lenkspur” und "A-B-Linie"
sind gegeneinander austauschbar. Bei Spur 0
handelt es sich um die vom Fahrer definierte Spur
und den Bezugspunkt, auf dem alle parallelen
Durchgénge im Schlag basieren.

Der Abstand zwischen den parallelen Durchgdngen
ist der Spurabstand, der im Setup-Assistenten
eingegeben wird.

Erstellen einer neuen geraden Spur

Es stehen mehrere Methoden zur Definition von Spur 0
zur Verfigung:

* A + B — Definieren der Lenkspur 0 durch Abfahren mit
der Maschine.

* A + Auto B — Definieren der Lenkspur 0 durch Abfahren
mit der Maschine.

* A + Fahrrichtung — Definieren der Lenkspur 0 durch
Fahren mit der Maschine zu Punkt A und Eingeben
eines vorgegebenen Werts flr die Fahrrichtung.

PC9508 —UN—240CT06

Gerade Spur

* Breite/Lange — Definieren der Lenkspur 0 durch
Eingeben der vorgegebenen Werte fir Langen- und
Breitengrad fur die Punkte A und B.

* Breite/Lange + Fahrrichtung — Definieren der Lenkspur 0
durch Eingeben des vorgegebenen Werts fiir den
Langen- und Breitengrad des Punkts A sowie Eingeben
eines vorgegebenen Werts fir die Fahrrichtung.

HINWEIS: Spur 0 kann wéhrend eines Arbeitsgangs (z. B.
Séen) definiert werden, doch stehen einige Softkeys
wéhrend der Erstellung nicht zur Verfiigung.

HINWEIS: Es wird empfohlen, die Lenkspur manuell 3 m
(10 ft) und automatisch 15 m (45 ft) lang zu fahren.

zb481t,1692099757967 -29-17SEP23-1/9

Gerade Spur

PC582158 —UN—01AUG23

1. Menu auswahlen. R
[ ||
1
[~ ]
Menii
zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-2/9
2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PC882159 —UN—01AUG23
GreenStar

Fortsetzung néchste Seite

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-3/9

45-1
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"Lenksystem" auswahlen.

PC590571 —UN—17AUG23

Lenksystem

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-4/9

Aus dem Dropdownmeni "Spurfiihrungsmodus" die
Option "Gerade Spur" auswahlen.

Aus dem Dropdownmenu "Spurfihrungsname" die
Option "Gerade Spur" auswahlen. Wenn kein Name
vorhanden ist, "Neu" auswahlen, um einen neuen
Namen zu erstellen.

PC590564 —UN—17AUG23

H” Straight Track

4

Spurfithrungsmodus "Gerade Spur”

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-5/9

"A definieren" auswahlen

PC590568 —UN—17AUG23

i

I

Set A

A definieren

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-6/9

Anhand einer von drei Mdglichkeiten B definieren:

a. Zum manuellen Definieren des Punkts B zur
Stelle im Schlag fahren, an der Punkt B erstellt
werden soll, und dann “B definieren” auswahlen.
Die Mindestentfernung betragt 3 m (10 ft). Es
wird empfohlen, Punkt B am anderen Schlagende
einzustellen, um die gewunschte Fahrrichtung zu
definieren.

PC590569 —UN—17AUG23

i

Set B

B definieren

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-7/9

b. Um den Punkt B automatisch zu definieren, kann

jederzeit “B autom. definieren” ausgewahlt werden.

Punkt B wird automatisch definiert, wenn das
Fahrzeug ausgehend von Punkt A 15 m (45 ft)
gefahren wurde.

Bei dieser Methode wird Punkt B aus den letzten
funf Datenpunkten der zurtickgelegten Strecke von
15 m (45 ft) errechnet, und eine optimale Linie wird
durch die Punkte gezogen, um die Fahrrichtung zu
bestimmen.

PC590570 —UN—17AUG23

il

B autom. definieren

Fortsetzung néachste Seite

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-8/9
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c. Wenn Punkt B durch die Eingabe der Fahrrichtung
eingestellt werden soll, den Softkey "Richtung
einstellen" auswahlen.

Die gewunschte Linienrichtung mithilfe des
numerischen Tastenblocks eingeben und den Wert
durch Auswahl von “Annehmen” speichern.

Norden wird mit 0,000, Osten mit 90,000, Siiden mit
180,000 und Westen mit 270,000 angegeben.

8. Um die Einrichtung jederzeit abzubrechen und
zur Seite "Einrichtung des Spurfiihrungssystems"
zurlickzukehren, "Abbrechen" auswahlen.

PC590572 —UN—17AUG23

Fahrrichtung

Spur 0 ist jetzt definiert, und parallele Spuren werden
automatisch erstellt.

zb48j1t,1692099757967 -29-17SEP23-9/9

Adaptive Konturen
Wirkungsweise

Mithilfe von adaptiven Konturen kann der Fahrer einen
manuell gefahrenen Konturpfad aufnehmen. Sobald die
erste Kontur aufgenommen und die Maschine gewendet
wurde, kann der Fahrer Parallel Tracking verwenden oder
AutoTrac aktivieren, sobald der parallele Pfad angezeigt
wird. Basierend auf dem zuvor aufgenommenen
Durchgang wird die Maschine anhand der nachfolgenden
parallelen Durchgange gelenkt. Jeder Durchgang wird

im Verhaltnis zum urspriinglich gefahrenen Durchgang
erstellt, um sicherzustellen, dass sich Lenkfehler nicht
Uber den gesamten Schlag wiederholen. Die Durchgange
sind aber keine identischen Kopien des urspriinglichen
Durchgangs. Die Krimmung der Durchgange andert
sich immer etwas, um Fehler von einem Durchgang zum
nachsten auszugleichen. Der Fahrer kann bei Bedarf den
Konturpfad Giberall im Feld andern, indem er die Maschine
einfach vom wiederholten Pfad weglenkt.

HINWEIS: Uberspringen eines Durchgangs steht im
Modus "Adaptive Konturen" nicht zur Verfiigung.

Die Krimmung des Pfads andert sich, wenn nachfolgende

PC9028 —UN—16APR06

%é%%%

_’M
==

Modus "Adaptive Konturen"

iy

©

Pfade konvexer oder konkaver werden. g
<

~

Der Modus "Adaptive Konturen" ermdglicht dem Fahrer, Nl
auf einer Reihe von Schlagmustern zu fahren und gelenkt §|
zu werden. 2
8

(6]

o

Modus "Adaptive Konturen"
Fortsetzung néachste Seite zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-1/8
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Muster des Lenksystems

Nachfolgend sind die unterschiedlichen Muster des @ ff @ /f

Lenksystems aufgefiihrt:

¢ Einfache Kontur | =)

* S-Kontur ._" (:)_-.
* Kastenmuster

* Rennbahn

® Spiralmuster
* Kreis @—r ®—p

Verwendung der Funktion Spurverschiebung

PC9032 —UN—17APR06

Die Verwendung der Funktion "Spurverschiebung" wird Pfade
nicht gleichzeitig mit der Verwendung von Konturen
empfohlen. Spurverschiebung kompensiert nicht die im

Konturmodus vorhandene GPS-Abweichung. B rmrache Kontur D aomtar
C—Spiralmuster F—Kreis

zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-2/8

Erstellen einer neuen Spur im Modus PC582158 —UN—01AUG23

"Adaptive Konturen" ==

HINWEIS: Das Einrichten von Betrieb, Mandant und ' [ |
Schlag ist fiir den Betrieb im Modus "Adaptive ==
Konturen" nicht erforderlich. Es kann jedoch Voni

nur eine globale Spur fiir "Adaptive Konturen"
gespeichert werden.

1. Menu auswahlen.

zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-3/8

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PC582159 —UN—01AUGZ3
m GreenStar
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-4/8
3. "Lenksystem" auswahlen PC590571 —UN—17AUG23
Lenksystem
Fortsetzung néachste Seite zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-5/8
45 4 011224
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4. Aus dem Dropdownmenu "Spurfuhrungsname" die
Option "Adaptive Konturen" auswahlen.

5. Aus dem Dropdownmenu "Spurfiihrungsname" den
Namen der adaptiven Kontur auswahlen. Wenn kein
Name vorhanden ist, "Neu" auswahlen, um einen
neuen Namen zu erstellen.

6. Zur gewlinschten Stelle im Schlag fir den Beginn der
Spur fahren.

7. Aufnahme starten. Aufnahme auswéahlen.

HINWEIS: Der Softkey fiir die Aufnahme von
Adaptive Konturen ist deaktiviert, wenn der
Wiederholungsmodus EINgeschaltet ist. Bei der
Aufnahme von neuen Pfaden (also beim Pflanzen)
darf der Wiederholungsmodus nicht aktiviert sein

PC590566 —UN—17AUG23

|l Adaptive Curves

L Ld

Spurfiihrungsname "Adaptive Konturen"

(Aus). Bei der Lenkung auf bestehenden Pfaden
(also beim Spriihen, Ernten) muss die Schaltflache
Wiederholungsmodus dagegen aktiviert sein (Ein).

Die Standardeinstellung des Wiederholungs-
modus ist "AUS".

8. Nach der Auswahl der Aufnahme wird die Taste
ersetzt durch:

a. "Pause" (A)

zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-6/8

b. "Stopp" (B).

HINWEIS: Die Aufnahme muss nur dann ausgeschaltet
werden, wenn die Maschine aulRerhalb des
normalen Schlagmusters gefahren wird
(z. B. zum Fiillen der Feldspritze oder der
Einzelkornsémaschine) oder das Wenden am
Schlagende nicht aufgenommen werden soll.

9. Die urspringliche Kontur abfahren. Auf der Karte wird
eine blaue Lenkspur angezeigt.

HINWEIS: Bei Geradeausfahrt ist die aufgenommene
Spur auf der Anzeige méglicherweise nicht hinter
dem Maschinensymbol zu sehen. Der Pfad wird
sichtbar, wenn die Maschine gewendet wird.

Die weile Navigationslinie wird erst dann
angezeigt, wenn das Ende des Durchgangs
erreicht und die Maschine gewendet wird. Nach
dem Wenden bestimmt das System den Pfad,

auf dem die Maschine gefiihrt wird. Das System
sucht ein paralleles Liniensegment, das innerhalb
von ¥ bis 1 Spurabstédnden befindet. Der
vorhergesagte Pfad, von dem aus der Fahrer
navigieren kann, wird angezeigt. Den gewdinschten
Pfad mit dem Fahrzeug abfahren.

10. Das Fahrzeug am Ende des ersten Durchgangs
wenden. Daraufhin wird eine weiRe Navigationslinie
fir den nachsten Durchgang erstellt. Es kann ein
paar Sekunden dauern, bis die Navigationslinie
eingeblendet wird.

11. Nachdem die weife Navigationslinie fiir den
programmierten Durchgang erscheint, den
Wiederaufnahmeschalter an der Maschine driicken
(nur bei AutoTrac). Die Maschine wird dann
automatisch auf diesem Pfad gelenkt. FUr manuelle
Lenkung das Fahrzeug mithilfe der hervorgehobenen
weillen Navigationslinie lenken.

Fortsetzung néchste Seite

PC590589 —UN—17AUG23

Seite "Adaptive Konturen definieren"

A—Pause B—Stopp

12."Stopp” (B) auswahlen, wenn der Schlag fertig
bearbeitet ist.

WICHTIG: Die Aufnahme stoppen, bevor in den
nachsten Schlag eingefahren wird. Andernfalls
konnten die Daten fiir Adaptive Kurven vom
vorherigen Schlag geléscht werden, bevor
die Daten fiir Adaptive Kurven im nachsten
Schlag aufgenommen werden.

HINWEIS: Die gespeicherten Daten fiir Adaptive Konturen
werden dem ausgewdhlten Betriebs-, Mandant-
und Schlagnamen zugeordnet. Sie bleiben im
internen Speicher des Displays, bis sie vom
Benutzer geléscht werden, und kénnen von einem
Display zum anderen Uibertragen werden.

zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-7/8

45-5

011224

PN=45



Greenstar 3 CommandCenter — Spur

Aufnahme eines geraden Pfads oder Navigieren
um Hindernisse

1. Aufnahme starten.

2. "Pause" auswahlen, um die Aufnahme des
Fahrzeugpfads zu pausieren.

3. "Aufnahme" auswahlen, um die Aufnahme fir
Adaptive Konturen fortzusetzen.

Die Strecke zwischen der Stelle, an der die Aufnahme
pausiert wurde, und der Stelle, an der sie fortgesetzt
wurde, wird mit einer geraden Linie verbunden. Dies
kann nutzlich sein, wenn ein langer gerader Pfadabschnitt
vorliegt, oder wenn um Hindernisse herum gelenkt wird.

HINWEIS: Das Briickensegment (zwischen Pausieren
und Fortsetzen erstelltes Liniensegment) darf nicht
ldnger als 0,8 km (0.5 mi, 2640 ft) sein. Bei ldngeren
Strecken wird das Liniensegment nicht verbunden,
wodurch eine Liicke im Pfad entsteht.

A—Aufnahme pausiert D—Aufnahme fortgesetzt
B—Briickensegment wird E—Pfad wird als gerade Linie
erstellt, um die beiden zwischen Punkt A und
Punkte zu verbinden Punkt D aufgenommen

C—Traktorpfad wird
wahrend der Pause nicht
aufgenommen

PC9284 —UN—29JUL06

Um Hindernis navigieren

-
-
——

PC9285 —UN—08AUG06

Gerader Pfad

zb48j1t,1692100048683 -29-19SEP23-8/8
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A-B-Konturen
Wirkungsweise

Der Modus "A-B-Konturen" ermoglicht dem Fahrer,
parallele Konturdurchgange mit Endpunkten auf beiden
Seiten des Schlags zu fahren. Die Lenksystemspuren
werden in beiden Richtungen parallel zur Spur gefahren.
Sie werden anhand der urspriinglich gefahrenen Spur
erstellt, um sicherzustellen, dass sich Lenkfehler nicht
Uber den gesamten Schlag hinweg fortsetzen.

Bei Spur 0 handelt es sich um die Bezugsspur, auf der alle
nachfolgenden Konturdurchgange im Schlag basieren.
Nach der Erstellung der ersten A-B-Kontur (Spur 0)
werden 4 weitere Spuren erstellt. Das System erstellt
weitere Durchgange, sobald die Maschine den letzten auf
dem Bildschirm angezeigten Durchgang durchfahrt.

HINWEIS: Das Uberspringen eines Durchgangs ist
im Modus "A-B-Konturen" méglich.

Erzeugung der A-B-Konturpfadinformationen —
Wahrend das System nach der Aufnahme der Spur 0

die anfanglichen Durchgéange erstellt, oder wenn

spater weitere Durchgange erstellt werden, wird in der
Perspektivenansicht der Text "Erzeugung des Konturpfads
im Gange" angezeigt. Wahrend dieser Zeit ist es nicht
moglich, die Spur eines beliebigen Pfads zu verlassen.

Einschriankungen bei der Erzeugung der A-B-Kontur
— Die anfanglich aufgenommene A-B-Kontur muss
mindestens 3 m (10 ft) lang sein, um eine gliltige
A-B-Kontur zu sein, die fir das Lenksystem verwendet
werden kann. Das Fahrzeug muss sich innerhalb von
400 m (0.25 mi) von der Stelle befinden, an der Spur 0
aufgenommen wurde, damit das System damit beginnt,
Konturpfade zu erstellen. Wenn sich das Fahrzeug an
der Grenze dieses Bereichs befindet, dauert es unter
Umstanden mehrere Minuten, bis ein Pfad erzeugt wird,
der auf dem Bildschirm dargestellt wird. Wahrend dieser

PC9028 —UN—16APR06

Modus "A-B-Konturen"

Zeit wird "Erzeugung der A-B-Kontur im Gange" auf dem
Bildschirm angezeigt.

Mehrere A-B-Konturen in einem Schlag — Ein
Schlag kann mehrere A-B-Konturpfade enthalten. Jede
A-B-Kontur fiir einen Schlag muss aufgenommen und
eindeutig benannt werden.

Spurnummerierung — Die Spuren werden nummeriert,
um ein Uberspringen eines Durchgangs zu ermdglichen
und das Auffinden von Durchgdngen zu unterstitzen. Die
Richtungsbezeichnung (N, O, S oder W) wird durch die
Richtung definiert, die zwischen dem ersten und letzten
Punkt der Kontur bestimmt wird.

Die Krimmung des Pfads andert sich, wenn nachfolgende
Pfade konvexer oder konkaver werden.

Erstellen einer neuen A-B-Kontur

Die Einstellung der ersten A-B-Kontur (Spur 0), auf
der alle nachfolgenden Konturdurchgange im Schlag
basieren, erfolgt wie nachfolgend beschrieben.

HINWEIS: Fiir jeden Schlag kénnen mehrere
A-B-Konturen aufgenommen werden. Sie
muissen allerdings benannt und separat
aufgenommen werden.

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-1/7

1. Menu auswahlen.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-2/7

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen.

Fortsetzung nichste Seite

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-3/7
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3. "Lenksystem" auswahlen.

PC590571 —UN—17AUG23

4
lgll
uidanc
Lenksystem

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-4/7

4. Aus dem Dropdownment "Spurfliihrungsmodus” die
Option "A-B-Konturen" auswahlen.

5. Aus dem Dropdownmeni "Spurfiihrungsname” den
Namen der A-B-Kontur auswahlen. Wenn kein Name
vorhanden ist, "Neu" auswahlen, um einen neuen
Namen zu erstellen.

6. Zur gewlnschten Stelle im Schlag fur den Beginn der
Spur fahren.

7. Aufnahme starten. Aufnahme auswahlen.

PC590565 —UN—17AUG23

/)| AB Curves

“

Spurfiihrungsmodus "A-B-Konturen"

8. Nach der Auswahl der Aufnahme wird die Taste
ersetzt durch:

a. Pause

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-5/7

b. Stopp

9. Die urspriingliche Kontur abfahren. Auf der Karte wird
eine blaue Lenkspur angezeigt.

HINWEIS: Bei Geradeausfahrt ist die aufgenommene
Spur auf der Anzeige méglicherweise nicht hinter
dem Maschinensymbol zu sehen. Der Pfad wird
sichtbar, wenn die Maschine gewendet wird.

10. Am Ende des Durchgangs “Stopp” (B) driicken. Die
Spur wird dann gespeichert.

HINWEIS: Wenn das GPS-Signal wéhrend der Aufnahme
verloren geht, wird die Aufnahme beendet und die
bis dahin aufgenommene A-B-Kontur gespeichert.
Wenn die A-B-Kontur nicht den Erwartungen
des Fahrers entspricht, kann er auf der Seite
"Einstellung der Lenkspur" mithilfe der Schaltfldche
"Spur entfernen” die Spur I6schen.

Fortsetzung néchste Seite

Seite "A-B-Kontur definieren”

A—Pause B—Stopp

PC590590 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-6/7
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Aufnahme eines geraden Pfads oder Navigieren
um Hindernisse

1. Aufnahme der A-B-Konturdaten starten.

2. "Pause" auswahlen, um die Aufnahme des
Fahrzeugpfads zu pausieren.

3. "Aufnahme A-B-Kontur" auswahlen, um die Aufnahme
der A-B-Kontur wieder aufzunehmen.

Die Strecke zwischen der Stelle, an der die Aufnahme
pausiert wurde, und der Stelle, an der sie fortgesetzt
wurde, wird mit einer geraden Linie verbunden. Dies
kann nitzlich sein, wenn ein langer gerader Pfadabschnitt
vorliegt, oder wenn um Hindernisse herum gelenkt wird.

HINWEIS: Das ldngste Briickensegment, das zwischen
Pausieren und Fortsetzen der Aufnahme erstellt
werden kann, ist 0,8 km (0.5 mi, 2640 ft) lang. Bei
ldngeren Strecken wird das Liniensegment nicht
verbunden, wodurch eine Liicke im Pfad entsteht.

-

PC9030C —UN—270CT06

A—Vor einem Hindernis C—Aus Spur 0 erstellte Pfade
pausieren

B—Nach einem Hindernis
fortfahren

Navigieren um Hindernisse

zb48j1t,1692100403680 -29-17SEP23-7/7

Krelsspur PC582158 —UN—01AUG23

| ||

Wirkungsweise [

. [ ||
Der Modus "Kreisspur" unterstitzt Fahrer beim ——
Fahren konzentrischer Kreise in Schlagen mit
Kreisberegnungsanlagen. Es gibt mehrere Mdéglichkeiten,
um einen anfanglichen Kreis zu erstellen. Wenn der
anfangliche Kreis definiert wurde, werden alle weiteren
Kreise im Feld erstellt.

Menii

Der Modus "Kreisspur" ist fur manuelle Lenkung
verfugbar. Um jedoch AutoTrac im Modus Kreisspur zu
verwenden, ist sowohl eine AutoTrac- als auch eine Pivot
Pro-Aktivierung erforderlich. Die Aktivierung von Pivot
Pro ist nur in Nordamerika maéglich.

Die Koordinaten fir Breite und Lange der Kreismitte
werden gespeichert und mit einem Schlagnamen
verbunden. Wenn fir die Definition der Kreismitte
kein Feld ausgewahlt wird, dann werden allgemeine
Kreismitten gespeichert. Kreismitten lassen sich fir die
spatere Verwendung abrufen.

Erstellen einer neuen Kreisspur

1. Menu auswahlen.
Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692100524545 -29-17SEP23-1/6

011224
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Greenstar 3 CommandCenter — Spur

2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PC582159 —UN—01AUG23
GS SRS
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692100524545 -29-17SEP23-2/6
3. "Lenksystem" auswahlen. PCS90571 —UN—17AUG23
uidanc
Lenksystem
zb48j1t,1692100524545 -29-17SEP23-3/6
4. Aus dem Dropdownmenii "Spurfiihrungsmodus" die PCS90867 —UN—17AUGZ3
Option "Kreisspur" auswahlen. @ Circle Track a
5. Aus dem Dropdownmeni "Spurfiihrungsname” den Spurfiihrungsmodus "Kreisspur”
Namen der "Kreisspur" auswahlen. Wenn kein Name
vorhanden ist, "Neu" auswahlen, um einen neuen . .
Namen zu erstellen gefahren werden. Fr eine optimale Berechnung der
’ Kreismitte und eine prazisere Spur wird empfohlen, den
6. Zur gewlnschten Stelle im Schlag fiir den Beginn der  gesamten Kreis zu fahren.

Spur fahren.
Kreisfahrmethode

Kreis fahren — Mit dieser Methode wird eine Spur erstellt,
indem mindestens 10 Prozent des gewiinschten Kreises

1. Zur gewunschten Stelle im Schlag und von dort einen
kreisférmigen Durchgang fahren.

zb48j1t,1692100524545 -29-17SEP23-4/6

2. "Aufnehmen" (A) auswahlen, um die Kreisspur
aufzunehmen.
3. "Kreisaufnahme stoppen® auswahlen. Die Kreisspuren

werden automatisch erstellt, wobei der Spurabstand
im Setup-Assistenten definiert ist.

HINWEIS: Die Schaltflache "Kreisaufnahme stoppen“
wird eingeblendet, wenn ein genligend grof3es
Stiick des Kreises gefahren wurde, sodass der
Mittelpunkt berechnet werden kann.

A—Aufnehmen B—Geogr. Breite/Lange

Fortsetzung néchste Seite

(Ol

%

Cancel

PC590591 —UN—17AUG23

Seite "Kreisspur definieren"

zb48j1t,1692100524545 -29-17SEP23-5/6

45-10
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Greenstar 3 CommandCenter — Spur

Methode mit geogr. Breite/Lange e e
1. "Geogr. Breite/Lange" (B) auswahlen.
Latitude

2. Die gewlnschten Werte fir Breiten- und Langengrad ®

in Dezimalgrad eingeben. Die zuvor mit dem

Schlag verbundenen Werte der geogr. Breite und )

Lange werden bei der ersten Darstellung des mrs e

Eingabebildschirms angezeigt.

HINWEIS: Es kann erforderlich sein, das Fahrzeug an der

Die Werte durch Auswahl von "Annehmen® (C)
speichern. Die Kreisspuren werden automatisch
erstellt, wobei der Spurabstand im Setup-Assistenten
definiert ist.

Turmspur der Kreisberegnungsanlage auszurichten
oder die Mittelpunktverschiebung zu verwenden,
um die Spuren am Fahrzeug auszurichten.

A—Breitengrad C—Annehmen A
B—Lé&ngengrad Cancel

Accept I

PC590584 —UN—17AUG23

Mittelpunkt

zb481t,1692100524545 -29-17SEP23-6/6

PC582158 —UN—01AUG23

Reihenfinder
[ | ]
1. Meni auswahlen. [
[ | |
1]
=
Menii
zb48j1t,1692279954088 -29-17SEP23-1/3
2. "GreenStar (GS3)" auswahlen. PCS62159 —UN—01AUG23

@e -

eenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279954088 -29-17SEP23-2/3

"Lenksystem" aUSWéhlen . PC590571 —UN—17AUG23

Aus dem Dropdownmeni "Spurfiihrungsmodus" die
Option "Reihenfinder" auswahlen.

Weiter mit Ansicht. Lenksysten;

"Reihe def." auswahlen.

zb48j1t,1692279954088 -29-17SEP23-3/3

45-11
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Generation 4 Displays — Spur

PC28961 —UN—24APR23

Gerade Spur

1. Menu auswahlen.

Menii

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-1/9

2. AutoTrac-Lenksystem auswahlen. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-Lenksystem

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-2/9

3. "Lenkspur einstellen" auswahlen. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Lenkspur einstellen

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-3/9

4. "Neue Spur" auswahlen, wenn keine Spur vorhanden  PC890576 —UN—17AUGZS

ist. New Track

Neue Spur

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-4/9

5. "Gerade Spur" (A) auswahlen. Aus den verfiigbaren Select Guidance Method (?)
Optionen die gewlinschte Methode auswahlen.
| Straight Track
A—Gerade Spur F—Breite/Ldnge- +
B—A + B-Methode Fahrrichtung-Methode | curve Track o .,
C—A + Fahrrichtung-Methode ~ G—Zugriff: A + B [P . AVEMothed AxHobiing. - Ito 5. g
D—Auto B-Methode H—Zugriff: A + Fahrrichtung 2
E—Breite/Lange-Methode I— Zugriff: Breite/Lange + | Circle Track . ,—® N
Fahrrichtung - ; m ; : | : i ‘ 1
- HooLs] [l 3
| Boundary Track  » : 3 ] I J L5 ; = ,,l,
| Lat/Lon + Access: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon + 8
Optionen fiir "Gerade Spur”
Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-5/9
50-1 011224
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Generation 4 Displays — Spur

6. Spurname auswahlen. PC590577 —UN—17AUG23
Track Name
Track )]
Spurname
zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-6/9
7 SChIag aUSWéhlen PC590578 —UN—17AUG23
. . . . Field
"OK" auswahlen. An die gewlinschte Stelle im Schlag
fahren. South 40 }
Schlag

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-7/9

9. "A definieren" auswahlen PC590579 —UN—17AUG23
{ SetA
A definieren
zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-8/9
10. "B definieren" auswahlen PC590580 —UN—17AUG23

B definieren

zb48j1t,1692106465016 -29-17SEP23-9/9

Kontur PC28961 —UN—24APR23

1. Meni auswahlen.

Menii

zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-1/6

2. AutoTrac-Lenksystem auswahlen. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-Lenksystem

Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-2/6
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Generation 4 Displays — Spur

3. "Lenkspur einstellen" auswahlen.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Lenkspur einstellen

zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-3/6

4. "Neue Spur" auswahlen, wenn keine Spur vorhanden
ist.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Neue Spur

zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-4/6

5. "Kontur" (A) auswahlen. Aus den verfligbaren
Optionen die gewlinschte Methode auswahlen.

Select Guidance Method ®

6. An die gewlinschte Stelle im Schlag fahren.
Straight Track >
A—Kontur C—A-B-Kontur
B—Adaptive Kontur
Curve Track Adaptive AB Curve
/ Curve
Circle Track N 2
i
7
Boundary Track  » g
] §
Konturoptionen
zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-5/6
7. "Aufnahme" (A) auswahlen, um die Aufnahme zu Record Track
starten.
3
8. "Sitzung beenden" (C) auswahlen, um die Aufnahme t
zu beenden.
Status

9. "OK" auswahlen, um die Sitzung zu speichern, oder
"Abbrechen" auswéhlen, um zur Aufnahme der Kontur
zurtickzukehren.

HINWEIS: Nach Beendigung kénnen der Sitzung durch
Bearbeiten der Spur zusétzliche Kontursegmente
hinzugefiigt werden. Durch Auswahl von "OK"
wird die Sitzung gespeichert.

A—Aufnehmen
B—Pause/Stopp

C—Sitzung beenden

® (B)

@ o 5

Spur aufnehmen

PC590588 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108125002 -29-17SEP23-6/6

50-3
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Generation 4 Displays — Spur

KI'EiSSpur PC28961 —UN—24APR23

1. Menu auswahlen.

Menii

zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-1/7

2. AutoTrac-Lenksystem auswéhlen. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac-Lenksystem

zb481t,1692108138989 -29-17SEP23-2/7

3. "Lenkspur einstellen" auswahlen. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Lenkspur einstellen

zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-3/7

4. "Neue Spur" auswahlen, wenn keine Spur vorhanden  PC590676 —UN—17AUGZ3

ist. New Track

Neue Spur

zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-4/7

5. Kreisspur (A) auswahlen. Aus den verfligbaren .
Optionen die gewiinschte Methode auswahlen. Select Guidance Method @
A—Krei C—Breite/Linge-Krei | &
o i e 0@
|
Curve Track * | Drive Circle Lat/Lon
| Circle
O) g
2
Circle Track / 8
2
o )
' .
Boundary Track  » 2
l g
Optionen fiir Kreisspur
Fortsetzung néachste Seite zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-5/7
50-4 011224
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Kreis fahren
1. Zur gewuinschten Stelle im Schlag und von dort einen

kreisférmigen Durchgang fahren. @
2. "Start" (A) auswahlen, um neue Lenkspur

aufzunehmen.
3. Gewinschten Kreisdurchgang abfahren. Done

4. "Fertig" (B) auswahlen, um die Aufnahme zu stoppen.

HINWEIS: Die Schaltflache "Fertig" wird eingeblendet, { pr— ©|
wenn ein gentigend grof3es Stiick des Kreises |
gefahren wurde, sodass der Mittelpunkt
berechnet werden kann.

PC590587 —UN—17AUG23

Kreisspur fahren

A—Start C—Abbrechen
B—Fertig
zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-6/7
Breite/Lange-Kreis Create Track | Lat/Lon Circle (i)
1. Zur gewiinschten Stelle im Schlag und von dort einen Ko R
kreisformigen Durchgang fahren. Current Position Latitude
2. "Aktuellen Wert verwenden" (A) auswahlen, wenn der 4159565827  -93.60353088 iJJ
aktuelle Breiten- und Langengrad richtig ist. Latitude Longitude
. . . Longitude
Breitengrad (B) und Langengrad (C) auswahlen. = use mmm@ ' © :,:.]J
4. Speichern (D) auswahlen. L
Track Spacing

A—Aktuellen Wert verwenden  C—Lé&ngengrad
B—Breitengrad D—Speichern 30.000 ft

—

Breite/Ldnge-Kreisspur

PC590592 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108138989 -29-17SEP23-7/7

GrenZSpu r PC28961 —UN—24APR23

1. Menu auswahlen.

Menii

zb48j1t,1692108148895 -29-17SEP23-1/5

2. AutoTrac-Lenksystem auswahlen. PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac-Lenksystem

Fortsetzung néchste Seite zb48j1t,1692108148895 -29-17SEP23-2/5
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Generation 4 Displays — Spur

3. "Lenkspur einstellen" auswahlen. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Lenkspur einstellen

zb48j1t,1692108148895 -29-17SEP23-3/5

4. "Neue Spur" auswahlen, wenn keine Spur vorhanden —~ PC590576 —UN—17AUG23

ist. New Track

Neue Spur

zb48j1t,1692108148895 -29-17SEP23-4/5

5 "G " (A ahlen. "Feld full "(B -
Srenzspur” () auswahlen. "Feldgrenzenfillung” (8) - galect Guidance Method @

6. Schlag und Feldgrenze auswahlen, um Spur fir
Feldgrenzenfiillung zu erstellen. Straight T K
>
7. "Weiter" auswahlen, um Feldgrenzenfiillung tralgut Ias
einzurichten.
A—Grenzspur B—Feldgrenzenfiillung
Curve Track * Boundary Fill
Circle Track >

®

Boundary Track

PC28848 —UN—22AUG23

Optionen fiir Grenzspur

zb48j1t,1692108148895 -29-17SEP23-5/5
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Diag

nose

Diagnosebildschirme fiir GreenStar 3

HINWEIS: Mégliche Diagnoseantworten werden mit
einer kurzen Erlduterung ergénzt.

GreenStar - Diagnostic Readings

View RowSense

.
-

®

System Mode
Row Sensors Available

RowSense Activation
Available

® AutoTrac License

Row Offset D

@F"rimary Steering Source

Sensor Coast Mode Time 0
Remaining
(sec)

AutoTrac RowSense
Yes

Yes

SF2

GPS

DI & COpY, 68 VOUT AeEler OF VIS WA o & CO L

RowSense

®

r
b d

PC590585 —UN—17AUG23

Bensor Coxst Mode Tinw: Rermaiining: 0

® Calibrate Sensor
@Cihlﬂinn Biatus:

At oTrac RowSense
Tes

Yes

SF2

Row Offset: 0O

GPS

25

26

Ov |

Calibrated

PC590586 —UN—17AUG23

Diagnosewerte fiir GreenStar 3 CommandCenter

A—Ansicht

B—Systemmodus

C—Reihensensoren verfiigbar

D—RowSense-Aktivierung
verfiigbar

Reihensensoren verflgbar:
*A-Ja
* B — Nein

E—AutoTrac-Lizenz

F—Reihenversatz

G—Primare Lenksignalquelle

H—Verbleibende Sensorruhemo-
dus-Zeit

Reihenflhrungsaktivierung verfiigbar:

* A — Ja (wenn AutoTrac RowSense GS3-Aktivierung

verfugbar ist)

® C — Nein (wenn AutoTrac RowSense GS3-Aktivierung

nicht verflgbar ist)

AutoTrac-Lizenz

* A —Ja (SF1)
* B — Ja (SF2)
® C — Nein

Reihenversatz:

* Aktueller Reihenversatz, Abstand in (in.) oder (mm)

gemessen.

Primare Lenksignalquelle
* A — Keine

Diagnosewerte fiir GreenStar 3-Display

I— Sensorspannung links
J— Sensorspannung rechts
K—Sensor kalibrieren
L—CAL

* B -GPS
¢ C — Reihensensoren

M—Kalibrierstatus

Verbleibende Sensorruhemodus-Zeit
* Abwartszahler bei ausgefallenem GPS-Signal, Anzeige

in Sekunden.

Sensorspannung links

* Die Ruhestellungs-Spannung des Sensors sollte kleiner

als 2,5 V sein.

Sensorspannung rechts

* Die Ruhestellungs-Spannung des Sensors sollte groRer

als 2,5 V sein.
Sensor kalibrieren
Kalibrierstatus

e Kalibriert
* Nicht kalibriert

zb48j1t,1692098536255 -29-12SEP23-1/1
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Diagnose

Diagnosebildschirm fiir Gen 4-Display

AutoTrac-Status AutoTrac-Status zeigt die
AutoTrac-Kreisdiagramm und den Umschalter AutoTrac
EIN/AUS an.

HINWEIS: Die Werte fiir Leistung und Bedingungen
flir Spurfahren werden sténdig berechnet, wenn
AutoTrac eingeschaltet ist (4/4 Statusdiagramm)
und auf der Lenkspur gefahren wird. Die Werte
werden nicht aktualisiert, wenn AutoTrac auf dem
Statusdiagramm auf 3/4 oder 2/4 féllt und die Werte
im 1/4-Statusdiagramm auf "---" wechseln.

Spurfahrleistung (A)

HINWEIS: Jeder der folgenden Werte wird als 95
in einem Wert angezeigt, der 95 % der Zeit
entspricht, die Leistung ist gleich oder h6her
als der angezeigte Wert.

95 % Spurabweichung — Entfernung der Maschine zur
nachsten Spur. Der Fehler erhoht, bis die Maschine auf
halbem Weg zwischen zwei Spuren erreicht ist, dann
zahlt der Fehler ab, wahrend sich die Maschine dem
nachsten Titel ndhert. Unter guten Bedingungen sollten
diese Werte gleich oder kleiner sein als:

g AuteTrac Health o

AutaTrac S1aluE

w

Enabled

o -

Last Exit Code

Tracking Performance @

Canditians

Reugh

95% Off-Track Error
95% Heading Error

95% ¥aw Rate

Wheel Slip

surface Roughness Smoath

GPS Health
N Accuracy %
)
&

Signal Serengrh

AutaTrac System @

MutaTrac Resuma Switch

MutaTrac Mada AT 1.0

Diagnosebildschirm fiir Gen 4-Display

C—GPS-Zustand
D—AutoTrac-System

A—Spurfahrleistung
B—Bedingungen

PC590594 —UN—17AUG23

4,8 bis 12,9 km/h (3 bis 8 mph)

12,9 bis 19,3 km/h (8 bis 12 mph) | 19,3 bis 24,1 km/h (12 bis 15 mph)

Spurfehler (alle Lenkspurarten) 4.cm (1,6 in)

8 .cm (3,2in) 12 cm (4,7 in)

95 % Fahrtrichtungsfehler — Beziehung der
Maschinenrichtung zur aktuellen Lenkspur. Unter guten

Bedingungen sollten diese Werte gleich oder kleiner sein
als:

4,8 bis 12,9 km/h (3 bis 8 mph)

12,9 bis 19,3 km/h (8 bis 12 mph) | 19,3 bis 24,1 km/h (12 bis 15 mph)

Gerade Spur 0,8°

1° 1,2°

Kontur / Kreisspur (Dieser Wert 1,6°
hangt von der Scharfe der Kontur
ab. Scharfere Kurven haben

héhere Werte.)

3,0° 3,6°

95 % Gierrate — Gierrate der Maschine, beeinflusst die
Leistung beim Spurfahren . Unter guten Bedingungen
sollten diese Werte gleich oder kleiner sein als:

4,8 bis 12,9 km/h (3 bis 8 mph)

12,9 bis 19,3 km/h (8 bis 12 mph) | 19,3 bis 24,1 km/h (12 bis 15 mph)

Gerade Spur 1°

1,5° 1,8°

Kontur / Kreisspur (Dieser Wert 2°
héngt von der Scharfe der Kontur
ab. Schéarfere Kurven haben
héhere Werte.)

4,5° 5,4°

Bedingungen (B)

HINWEIS: Bei Werten auBBerhalb des optimalen
Bereichs leuchtet die LED-Statusanzeige gelb.
Bei Werten innerhalb des optimalen Bereichs
leuchtet die LED-Statusanzeige griin.

Oberflachenrauheit — Messung der Oberflache, an
der die Maschine betrieben wird. Die Berechnung
erfolgt anhand von Steigungswinkel-, Rollwinkel- und
Geschwindigkeitseingangen vom StarFire-Empfanger.

Fortsetzung néachste Seite

Die Anzeige fir Oberflachenrauheit ist gelb, wenn sie
aulerhalb des optimalen Bereichs liegt, und griin, wenn
sie innerhalb des optimalen Bereichs liegt.

Radschlupf — Prozentsatz des Radschlupfs, gemessen,
indem die Radgeschwindigkeit von der Maschine zur
GPS-Geschwindigkeit verglichen wird. Ein Wert Gber

6 % bedeutet, dass sich der Radschlupf negativ auf die
AutoTrac-Leistung auswirken kann.

GPS-Zustand (C)

zb48j1t,1692676792441 -29-23AUG23-1/2

55-2
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Diagnose

Genauigkeit — Positionsgenauigkeit des Empfangers, der
als Prozentsatz angezeigt wird. Eine Genauigkeit von
100 % ist erforderlich, um die beworbene Genauigkeit und
Wiederholbarkeit zu erreichen.

Signalstarke - Qualitat des vom Empfanger empfangenen
StarFire-Korrektursignals.

AutoTrac-System (D)

AutoTrac-Modus — Zeigt den Typ der in der Maschine
eingebauten AutoTrac-Steuereinheit an.

Steuereinheit

AutoTrac-Modus

AutoTrac-Steuereinheit Reichhardt

AT2 (7R, Seriennr. 110101—; 8R, Seriennr. 160001—; AT 2,0
8RT, Seriennr. 923001—; 8RX, Seriennr. 801001-)

AT1 (integrierte oder werkseitig eingebaute AutoTrac-Steuereinheit) AT 1.0
AutoTrac-Steuereinheit 300 ATC 300
AutoTrac Steuereinheit Raven ATC Raven

ATC Reichhardt

AutoTrac-Steuereinheit Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100

AutoTrac-Wiederaufnahmeschalter - Zeigt EIN an,
wenn der AutoTrac-Wiederaufnahmeschalter gedrtickt

wird, und AUS, wenn der Wiederaufnahmeschalter
losgelassen wird.

zb48j1t,1692676792441 -29-23AUG23-2/2
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Reinigung der Reihensensoren

Reinigung der Reihensensoren

ACHTUNG: Den Motor ABSTELLEN,
die Parkbremse einlegen und den
Ziindschliissel abziehen.

Den Erntevorsatz anheben und den Sicherheitsanschlag
(A) auf die Hydraulikzylinderstange absenken.

Reihensensoren missen taglich daraufhin geprift werden,
ob eine Reinigung erforderlich ist. Falls sich Material auf
den Sensoren angesammelt hat, kann das deren freie
Bewegung und Leistung beeintrachtigen. Zur Reinigung
der Reihensensoren Riicksténde von den Sensoren und
dem umgebenden Bereich entfernen. Prifen, ob sich die
Sensoren frei und ungehindert bewegen kdnnen.

Die Sensorbuchsen und -wellen jahrlich auf Gbermafigen
Verschleily prifen. Nach Bedarf ersetzen.

A—Sicherheitsanschlag

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -29-11NOV08-1/1
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Stichwortverzeichnis

Seite
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A
Adaptive Konturen R
AUtOTTrac-Modus .........coociiiiiiiiiiie e 40-7
Dokumentationsmodus ............ccccceueeieciecriecreeenenn, 40-7 Reiheneinfahrt-Modus
Manuelle Aufnahme..............cc.coveueeeeeeeeeeeeeeeen 40-7 Wiederaufnahmetaste.............c..ccocooiiiiinn 15-1
AKEVIEIUNG ..o 20-1  Reihenflihrung
Allgemeines AusHChtuNg ... 25-6, 30-2
Allgemeine Referenzen DiagnoSe.......ceviiiiiiiiic e 55-1
MAKEN ...ttt -3 Einrichtung Versatz................ccccoo. 25-6, 30-2
ANSChIUSSSPUI ..ot 25-6,30-2 Reihenflhrungsmodus
Ausrichtung Wiederaufnahmetaste..........cccoeeeeiiviiiiiiiiiiiiieeeieeenn, 15-1
Reihenflhrung ..o, 25-6,30-2 Reihensensor
AutoTrac-Modus Betrieb mit GPS. ... 35-1
Adaptive Konturen .............ccoceeeeeeeeeeeeeeee e 40-7 Eingebaut.........ccccoiivieii i 35-1
Signal ausgefallen............coceevieeriiiiiinie e 35-1
D Statustaste...........ocooveveiiiii 15-1
SYMDOL ... 35-1
DIBGNOSE ..ottt 55-1 Reihensensoren
Dokumentationsmodus Haltezeit ... 15-1
Adaptive Konturen ..o, 40-7 Kalibrierung.........oooovvveiniiniiiis 25-8, 30-3
ReiNIQUNG....cviiiiiiiiie e 60-1
E SPANNUNGEN.....eiiieeeiiciiiiee e 25-8, 30-3
Stangelausrichtung ...........cccocoiiiiiieiicenes 25-6, 30-2
. Reinigung
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Verfugbare John Deere Wartungsliteratur

Technische Daten

Technische Informationen sind bei John Deere erhaltlich.
Veroffentlichungen stehen als Druckversion oder auf
CD-ROM zur Verfugung.

Bestellungen kénnen Uber folgende Kanéle erfolgen:

* John Deere Store flr technische Informationen:
www.JohnDeere.com/TechinfoStore

* Telefon 1-800-522-7448 (USA)

* Wenden Sie sich an lhren John Deere Vertriebspartner

Folgende Materialien stehen zur Verfigung:

ERSATZTEILKATALOGE enthalten Listen mit
Ersatzteilen, die flr Inre Maschine erhaltlich sind.
Abbildungen mit Explosionszeichnungen erleichtern die
Bestimmung der korrekten Teile. Diese helfen auch bei
Montage und Zerlegung.

TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -29-07DEC16-1/4

BETRIEBSANLEITUNGEN enthalten Informationen zu
Sicherheit, Bedienung, Wartung und Instandsetzung.
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TS191 —UN—02DEC88

DX,SERVLIT -29-07DEC16-2/4

TECHNISCHE HANDBUCHER liefern Informationen

zur Wartung und Pflege lhrer Maschine. Sie enthalten
technische Angaben, bebilderte Anleitungen zu

Montage und Zerlegung, Hydraulikdl-Flussdiagramme
und Leitungsplane. Einige Produkte verfligen Uber
separate Handbucher mit Informationen zu Reparatur
und Diagnose. Fur einige Komponenten, z. B. Motoren,
stehen separate technische Handbticher fir Komponenten
zur Verfligung.

Fortsetzung néchste Seite
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Verfligbare John Deere Wartungsliteratur

AUSBILDUNGSPLANE enthalten fiinf umfassende
Buchreihen, in denen herstelleriibergreifend die
Grundlagen ausfihrlich erlautert werden:

* Die Serie zu landwirtschaftlichen Grundlagen behandelt
die Technologien in Land- und Viehwirtschaft.

* Die Serie zur Fuhrung landwirtschaftlicher Betriebe
untersucht reale Problemstellungen und bietet
praktische Losungen in den Bereichen Marketing,
Finanzierung, Auswahl der Gerate und der Einhaltung
von Normen und Vorschriften.

* Die Handbticher "Wartung — Grundlagen" enthalten
Informationen zur Reparatur und Wartung von Geraten
fur Gelandeeinsatz.

* Die Handbuicher "Maschinenbetrieb — Grundlagen”
erlautern die Kapazitaten und Einstellungen von
Maschinen, Moglichkeiten zur Verbesserung der
Maschinenleistung und das Vermeiden uberflissiger
Feldeinséatze.

THE PRECISION-FARMING
RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

* Handbucher "Kompaktmaschinen — Grundlagen"
informieren Uber die Wartung und Pflege von Maschinen
mit bis zu 40 PS an der Zapfwelle.

DX,SERVLIT -29-07DEC16-4/4
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John Deere Service — Mit uns schaffen Sie lhre Arbeit

John Deere ist fiir Sie da

KUNDENZUFRIEDENHEIT ist bei John Deere oberstes
Gebot.

Unsere Handler streben danach, Ihnen Ersatzteile
und Kundendienstleistungen schnell und effizient zur
Verfligung stellen zu kénnen:

— Wartungs- und Reparaturteile zur Aufrechterhaltung
Ihrer Geratefunktionen.

— Geschulte Kundendiensttechniker sowie die
erforderlichen Diagnose- und Reparaturwerkzeuge zur
Wartung lhrer Gerate.

PROZESS ZUR PROBLEMLOSUNG BEI DER
KUNDENZUFRIEDENHEIT

Ihr John Deere Vertriebspartner hat es sich zur Aufgabe
gemacht, lhre Gerate auf die bestmogliche Art zu
unterstitzen und samtliche Probleme zu beseitigen.

1. Halten Sie beim Kontaktieren Ihres Vertriebspartners
folgende Informationen bereit:

— Maschinenmodell und Produktidentifikationsnummer
— Kaufdatum
— Art des Problems

TS201 —UN—15APR13

2. Besprechen Sie das Problem mit dem
Kundendienstleiter des Vertriebspartners.

3. Wenn das Problem nicht I6sbar ist, erldutern Sie das
Problem dem Leiter der Niederlassung und bitten Sie
um Hilfe.

4. Wenn Sie ein fortwahrendes Problem haben, das
die Niederlassung nicht I6sen kann, bitten Sie lhren
Vertriebspartner, John Deere fir weiterfiihrende Hilfe zu
kontaktieren. Oder kontaktieren Sie das Ag Customer
Assistance Center (in den USA) unter 1-866-99DEERE
(866-993-3373) oder schicken Sie eine E-Mail an
www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -29-01MAR06-1/1
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John Deere Service — Mit uns schaffen Sie lhre Arbeit
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