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Bevezetés

El6sz6
KOSZONJUK, hogy John Deere terméket vasarolt.

A termék megfeleld miikodtetése és szervizelése
érdekében gondosan OLVASSA EL EZT A
KEZIKONYVET. A helytelen lizemeltetés, illetve
karbantartas személyi sériiléshez vagy a berendezés
megrongalédasahoz vezethet. Ez a kezelési
utasitas és a terméken talalhaté biztonsagi feliratok
mas nyelven is hozzaférheték. (Latogasson el a
https://techpubs.deere.com/ oldalra a rendeléshez.)

EZ A KEZIKQNYV A TERMEK SZERVES RESZENEK
TEKINTENDO, ennek megfeleléen a termék
értékesitésekor azzal egyutt atadando.

A jelen kézikényvben a MERTEKEGYSEGEK mind
metrikus, mind az Egyesiilt Allamokban hasznalatos
mértékegységekben meg vannak adva. Kizardlag a
megfeleld alkatrészeket és kotéelemeket hasznalja. A
metrikus és az angolszasz kotéelemekhez specifikus
metrikus, ill. angolszasz szerszamok sziikségesek.

A JOBB ES BAL OLDAL az erégép vagy munkagép
eléremeneti haladasi iranyaba nézve értendé.

JEGYEZZE FEL A TERMEKAZONOSITO SZAMOKAT
(P.I.N.) a kezelési utasitasban. A pontosan felirt szamok
segitenek az azonositasban, ha ellopjak a terméket.
Keresked6jének szintén sziksége lesz ezekre a
szamokra, amikor On alkatrészt rendel. Az azonositd
szamok egy masolatat tarolja biztonsagos helyen, a
géptdl vagy a terméktdl tavol.

A GARANCIA nyujtasa a John Deere terméktamogaté
program keretében torténik azon Ugyfelek szamara,

akik berendezéseiket a jelen kézikdnyvben leirtaknak
megfeleléen lizemeltetik és tartjak karban. A jotallas
részletes leirasa az adasvételi szerz6désben és az
Altalanos Szerzédési Feltételekben talalhatd, amelyeket a
keresked6tél meg kellett kapnia.

A garancia biztositékot jelent Onnek arra, hogy
amennyiben a termék a garancia idétartama alatt
meghibasodik, akkor a John Deere megjavitja azt.
Bizonyos kérlilmények kozétt a John Deere utdlagos
fejlesztéseket hajt végre a gépen, gyakran anélkiil,
hogy ezt a vevének felszamitana, akkor is, ha a termék
garanciaideje mar lejart. Amennyiben a berendezést
nem rendeltetésszeriien hasznaltak, vagy teljesitményét
az eredeti gyari specifikacioktol eltérére médositottak,
a garancia érvényét veszti, és a helyszini fejlesztések
megtagadhatok.

Ha On nem az eredeti tulajdonosa ennek a terméknek,
a sajat érdekében tajékoztassa a helyi John Deere
markakeresked6t a gép gyartasi szamarol. Ez segiteni
fogja a John Deere kereskedét abban, hogy értesitse
Ont egyes fontos eseményekrél vagy a termékfejlesztd
programrol.

Sorozatszam:
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Markanevek
Markanevek
AMS™ A Deere and Company markaneve
Android™ A Google Inc. védjegye.
Apple® Az Apple, Inc. védjegye
AutoTrac™ A Deere and Company markaneve
Bluetooth® A Bluetooth SIG védjegye
CommandCenter™ A Deere and Company markaneve
GreenStar™ A Deere and Company markaneve
iGrade™ A Deere and Company markaneve
iTEC™ A Deere and Company markaneve
JDLink™ A Deere and Company markaneve

John Deere Remote Display Access™

A Deere and Company markaneve

A Microsoft Corporation markaneve az Egyesiilt Allamokban és mas

Microsoft® .

orszagokban
RowSense™ A Deere and Company markaneve
Service ADVISOR™ A Deere and Company markaneve
StarFire™ A Deere and Company markaneve

StellarSupport™
Surface Water Pro

A Deere and Company markaneve

A Deere and Company markaneve

Windows®

orszagokban

A Microsoft Corporation markaneve az Egyesiilt Allamokban és mas
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Biztonsag

Biztonsagi informacidk azonositasa

Ez egy biztonsagi riasztas szimbolum. Amikor ezt a
szimbdlumot latja a gépén vagy a kézikdnyvben, Ugyeljen
a személyi sérilés lehetdségére.

Kdvesse az ajanlott dvintézkedéseket és a biztonsagos
Uzemeltetési gyakorlatokat.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -35-030CT22-1/1

A figyelmezteté szavak értelmezése

VESZELY, a VESZELY figyelmezteté sz6 olyan veszélyes
helyzetre utal, melyet ha nem kertil el, sulyos vagy halalos
sérilés lesz a kdvetkezménye.

FIGYELMEZTETES, a FIGYELMEZTETES figyelmeztet6

sz0 olyan veszélyes helyzetre utal, melyet ha nem kerdil A F | G YE LM E ZT E TES

el, sulyos vagy halalos sérilés lehet a kdvetkezménye.

FIGYELEM, a FIGYELEM figyelmezteté sz6 olyan

veszélyes helyzetre utal, melyet ha nem kertl el, -

kisebb vagy kdzepes sérllés lehet a kdvetkezménye. A V | GY AZ AT
A FIGYELEM olyan nem biztonsdgos médszerekre is

figyelmeztethet, melyeknél az események személyi

séruléshez vezethetnek.

AVESZELY

TS187 —35—30SEP88

) ] kdzvetlenll a veszélyforras mellett vannak elhelyezve.
A VESZELY, FIGYELMEZTETES és FIGYELEM szavak Az altalanos ovintézkedések a FIGYELEM biztonsagi
a veszélyt jelz6 szimbdlummal egydtt lathatok. A jelzések alatt vannak felsorolva. A FIGYELEM hivja fel
VESZELY sz0 jelzi a legsulyosabb veszélyeket. A egyuttal a figyelmet a kézikdnyvben talalhaté biztonsagi
VESZELY vagy FIGYELMEZTETES biztonsagi jelzések figyelmeztetésekre is.

DX,SIGNAL -35-060CT16-1/1

A biztonsagi utasitasok betartasa

Kérultekintéen olvassa el az 6sszes biztonsagi tzenetet
a kezelési utasitasban és a gépen lévd biztonsagi
jelzéseken. Tartsa j6 allapotban a biztonsagi jelzéseket.
Cserélje ki a sérlt, illetve potolja a hianyzo biztonsagi
jelzéseket. Gy6z8djon meg arrol, hogy az Uj berendezések
részegységek e€s a javitasi alkatrészek tartalmazzak

a jelenlegi biztonsagi jelzéseket. A csere biztonsagi
jelzések a John Deere kereskedbnél szerezheték be.

A beszallitoktol beszerzett alkatrészeken és
részegységeken tovabbi biztonsagi informaciok is
talalhatok, amelyeket a jelen kezelési utasitas nem
tartalmaz.

TS201 —UN—15APR13

Ismerje meg a gép miikddeset és a kezelGszervek ~ Tartsa gépét megfeleld tizemi allapotban. A gép engedély
megfelel6 hasznalatat. Ne hagyja senkinek, hogy utasitas  nélkiili modositasa ronthatja a funkcidjat és/vagy a
nélkal mikodtesse a gépet. biztonsagot, és befolyasolhatja a gép élettartamat.

Ha nem érti a kézikdnyv valamelyik részét, és segitségre
van szuksége, forduljon a John Deere kereskedéjehez.

DX,READ -35-01AUG22-1/1
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Biztonsag

A biztonsagos karbantartas gyakorlata

Ertse meg a karbantartasi munkafolyamatot, miel6tt
belekezdene. Tartsa a teruletet tisztan és szarazon.

Mozgd gép kenése, szervizelése vagy beszabalyozasa
tilos! Tartsa tavol a kezét, 1abat és ruhdzatat az 6sszes
hajtott alkatrésztél. Kapcsoljon ki minden hajtast és a
kezelGszervek miikodtetésevel cstkkentse le a nyomast.
Sillyessze le a munkagépet a talajra. Allitsa le a motort.
Vegye ki az inditdkulcsot. Hagyja a gépet lehdlni.

A szervizhez felemelt elemeket biztonsagosan tdmassza
ala.

Az alkatrészek legyenek lUzemképes allapotban,
megfeleléen beszerelve. A sériiléseket azonnal javitsa kil
Cserélje ki a kopott vagy torott alkatrészeket. Tavolitson
el minden zsir-, olaj- vagy szennyez&dés-lerakddast!

Onjaré munkagép esetén csatlakoztassa le az
akkumulator testkabelét (-), mielétt az elektromos
rendszeren beszabalyozast vagy a gépen hegesztést
végezne!

Vontatott munkaeszk6zok esetében csatlakoztassa

le a traktorrél az 6sszekoté vezetékeket, miel6tt
hozzakezdene az elektromos rendszer karbantartasahoz,
vagy miel6tt a gépen hegesztést végezne.

TS218 —UN—23AUG88

A magasban torténé tisztitas és egyéb munkalatok kdézben
torténd leesés sulyos sériléssel jarhat. Hasznaljon létrat
vagy emelvényt a magasban talalhato helyek egyszeri
eléréséhez. Massziv és biztonsagos labtamaszokat és
kapaszkoddkat hasznaljon.

DX,SERV -35-28FEB17-1/1

Kezelje az elektromos részegységeket és
tartokat biztonsagosan

Az elektromos részegyseégek fel vagy leszerelése kdzben
torténd leeséskor sulyosan megseérulhet. Hasznaljon létrat
vagy kezel6allvanyt minden szerelési hely eléréséhez. A
szerelésnél hasznaljon szilard és biztonsagos talapzatot
és fogdzkoddt. Ne végezze a részegységek le vagy
felszerelését nedves vagy fagyos korilmények kozott.

Az RTK bazisallomas toronyra vagy magas épitményre
torténd felszerelését vagy karbantartasat képzett ipari
alpinista végezze.

TS249 —UN—23AUG88

A munkaeszk6zokoén hasznalt miholdvevé antenna
tartérud felszereléséhez vagy karbantartasahoz
hasznaljon megfelel6 emeléberendezést és viselje a
szukséges védbeszkozoket. Az antennatartd nehéz és
nehézkesen szerelheté. Amikor a szerelési felulet nem

érhet6 el a talajfelszinrél vagy egy kezeld allvanyrol, akkor
a szerelést két személynek kell végezni.

DX,WW,RECEIVER -35-24AUG10-1/1
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Biztonsag

Iranyitérendszerek biztonsagos hasznalata

Ne hasznalja a navigacios rendszereket kézuton. Kozutra
Iépés elbtt mindig kapcsolja ki (tiltsa le) a navigacios
rendszereket. Kozuti széllitas soran soha ne kisérelje
meg bekapcsolni a navigacios rendszert.

A navigacios rendszerek arra szolgalnak, hogy segitsenek
a kezeldnek a tablan végzett miveletek hatékonyabb
végrehajtasaban. A kezel6 mindig felel6s a gép
utvonalaért. Az iranyitérendszerek nem érzékelik és nem
is kerulik el automatikusan az akadalyokkal vagy mas
jarmivekkel valo Utkdzéseket.

A navigacios rendszerek tartalmaznak valamilyen
alkalmazast, amely automatizalja a gép kormanyzasat.
Ide tartozik tdbbek kdzétt az AutoTrac, iTEC, AutoTrac
forduld automatizalas, AutoTrac™ munkagép navigacio
(passziv), AutoTrac Universal, AutoTrac Controller,
AutoTrac és John Deere Machine Sync.

A kezel6 és a nézel6ddk sériilésének elkerilése
érdekében:

* Sohase szalljon fel és ne szalljon le mozgé jarmrdl.

¢ Ellenérizze, hogy a gép, a munkaeszkoz és az
irdnyitérendszer megfeleléen be vannak-e allitva.

- Az iTEC, AutoTrac kanyar automatizalas vagy
AutoTrac munkagép iranyitérendszer (passziv)
hasznalata esetén ellenérizze, hogy pontos
tablahatarok lettek megadva.

- Ha Gépszinkront hasznal, ellenérizze azt, hogy a
kovetd kiindulasi pontja elegendd térrel van kalibralva
a gépek kozott.

* L egyen éber, és figyeljen a kérnyezetre.

* Ha sziikséges vegye at a kormanykerék iranyitasat, a
tablan 1évd veszélyek, bamészkodok, berendezések
vagy mas akadalyok elkerilése céljabdl.

¢ Allitsa le az Uzemeltetést, ha a rossz latasi korilmények
rontjak a gép mikddtetését vagy az utvonalan 1évé
emberek vagy akadalyok lathatésagat.

* A jarm( sebességének megvalasztasakor vegye
figyelembe a tablaviszonyokat, a latasi viszonyokat és
a jarmi dsszeallitasat.

bvvmsit, 1690521594604 -35-28JUL23-1/1

A biztonsagi 6v megfelel6 hasznalata

El6zze meg a felboruld gép okozta sériléseket vagy
halalos baleseteket.

Ez a geép borulasvédo kerettel (ROPS) van felszerelve.
HASZNALJA a biztonsagi 6vet, amikor a borulasvedé
keretet (ROPS) hasznalja.

* HUzza meg a csatot és huzza at a biztonsagi 6vet a
testén.

* Tolja be a csatot a rogzit6 aljzatba. Figyeljen a
kattanasra.

* Rantsa meg a biztonsagi 6v csatot, hogy
megbizonyosodjon, az 6v megfeleléen van becsatolva.

¢ |gazitsa el a biztonsagi 6vet a csipdjén.

Cserélje le a biztonsagi Ovet, ha a rogzité csavarok, a
tartok, az Ov vagy a visszacsévelb szerkezet sériltnek
latszik.

Evente legalabb egyszer vizsgalja meg a biztonsagi dvet.
Vizsgalja meg a kotéelemek lazulasat, az 6v sérilését,

TS1729 —UN—24MAY13

elvagéasat, kirojtosodasat, illetve szokatlan kopasat,
elszinezédését, kidorzsolddését. Csak az On gépéhez
jovahagyott cserealkatrészeket haszndljon. Tajékozddjon
a John Deere markakereskeddnél.

DX,ROPS1 -35-22AUG13-1/1
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Biztonsag

Ne alljon kozel az adapterhez!

A kasza, a behorddcsiga, behordd gérgék nem lehetnek
teljes mértékben fedettek a munka soran. Uzemkdzben
ne alljon kdzel ezekhez az elemekhez. Mielbtt szervizt
vagy dugulas elharitast végezne a gépen, kapcsolja ki

a féhajtast, allitsa le a motort és vegye ki a gyujtaskulcsot.

/

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -35-21DEC90-1/1
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Szabalyozoéi és megfelel6ségi informacioé

EK megfeleléségi nyilatkozat

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Az aldbb megnevezett személy kijelenti, hogy a(z)
Termék: AutoTrac™ RowSense™

megfelel az 6sszes vonatkoz6 rendelkezésnek, valamint az alabbi irdnyelvek alapvetd kévetelményeinek:

Iranyelv Szam Hitelesitési modszer

Elektromagneses 6sszeférhetéségre 2004/108/EC Sajat tanusitvany, az Iranyelv Il. melléklete szerint
vonatkozé iranyelv

Annak a személynek a neve és cime, aki az Europai K6zdsségben felel6s a miiszaki felépitésre vonatkozé dokumentacio 6sszedllitasaért:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Németorszag D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Nyilatkozat kiadasanak helye: Kaiserslautern, Név: Aaron Senneff

Németorszag

A tanusitvany kiallitdsanak datuma: 2011. Beosztas: Engineering Manager, John Deere Intelligent
julius 29. Solutions Group

Gyartéegység: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09
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Folytatas gomb

Folytatas gomb beallitasa .

Amikor egy AutoTrac egységgel felszerelt gép van egy
RowSense egységgel felszerelt kukorica adapterhez
csatlakoztatva, a tébbfunkcios vezérlékar 2. és 3.
mikodteté gombjai automatikusan aktivalédnak, és az
adapter leengedése és AutoTrac folytatas gombként
mikddnek ebben a rendszerben. A 2012-es és Ujabb
modellévi gépeknél az Auto gomb hasznalhaté az
AutoTrac bekapcsolasara, a sorérzékel6k pedig akkor
kapcsolnak be, amikor a termény érintkezik a tapintokkal.
(Tovabbi részletekért lasd a Sorbevitel beallitasa részt A
rendszer engedélyezése fejezetben.)

PC582138 —UN—28JUL23

Folytatas gomb a gépen (régebbi)

PC582139 —UN—28JUL23

Folytatas gomb a gépen (régebbi)

bvvmsit, 1690524195381 -35-050CT23-1/1

1 5_1 011224

PN=12



AutoTrac RowSense

Attekintés

Az AutoTrac RowSense a kdvetkezd Osszetevékbdl all:

* A gépre telepitett és aktivalt beépitett AutoTrac
rendszer, kormanyrendszer vezérld egyseéghez (SSU)
programozott, frissitett AutoTrac RowSense szoftverrel
és AutoTrac SF1 vagy SF2 aktivalassal.

- 50-es és 60-as sorozatu kombajnoknal telepitve
kell lennie a Bridge Controller/Gateway
szoftverfrissitésnek.

- A 2008-as évjaratu S-, W-, T-sorozatu és 2009-es
évjaratu C-sorozatu kombajnoknal a telepitett LYNX
adatcsatornanak kompatibilisnek kell lennie az
AutoTrac RowSense rendszerrel.

* A gépre telepitett és aktivalt beépitett AutoTrac
rendszer, kormanyrendszer vezérld egységhez (SSU)
programozott, frissitett AutoTrac RowSense szoftverrel
és AutoTrac SF1 vagy SF2 aktivalassal.

* A 2012-es és Ujabb modellévi gépekhez GreenStar 3
2630 kijelzd vagy GreenStar 3 CommandCenter vagy
Ujabb kijelz6 sziikséges.

* A 2011-es és régebbi modellévi gépekhez GreenStar 2
2600 kijelzé vagy GreenStar 3 2630 kijelzd szikséges.

* AutoTrac RowSense aktivalas.

* GS2 AutoTrac RowSense SF1 egy korabbi GS2
AutoTrac SF1 aktivalassal.

* GS2 AutoTrac RowSense SF2 egy korabbi GS2
AutoTrac SF2 aktivalassal vagy egy GS2 AutoTrac
aktivalassal.

¢ AutoTrac RowSense aktivalas a 4. generacios
kijelz6hoz.

e StarFire vev6 SF1, SF2, SF3 vagy RTK korrekcids jellel.

* Egy par, jévahagyott kukorica adapterre felszerelt
sorérzékeld.

Az AutoTrac RowSense valamennyi meglévd
nyomkdvetési mintaval mikodik. Az AutoTrac a kdvetkezd
Uuzemmaodokban miikédik: Adaptiv gorbék, AB gorbék, kor
alaku nyomvonal és egyenes nyomvonal. Az AutoTrac
RowSense a beépitett AutoTrac rendszerének bévitése
egy kompatibilis precizios mg. kijelz6h6z kukorica
betakaritasahoz. A jovahagyott kukorica adapterre szerelt
sorérzékel6k érzékelik a kukoricaszérakat, hogy tudjak,
hol van a sor. Az AutoTrac iranyitérendszer alkalmazas a
sorérzékeld jelét hasznalja a meglévé AutoTrac jelekkel
kombinalva, hogy a gépet az iranyitérendszer utvonalan
tartsa. Amikor a sorérzékel6ktdl nem jon jel (pl. vizfolyas
keresztezésekor) a rendes GPS irdnyitorendszer lesz a
mérvado. Az AutoTrac tobbi egyéb jellemzéje valtozatlan
marad. A sorérzékel6k egyszeriien egy tovabbi
helyadat-bemenetet jelentenek a gép kormanyzasa
szamara. Valamennyi nyomkovetési méd ugyanolyan
beallitasu, mint a GPS alapu AutoTrac esetén.

zb48]1t,1688365471549 -35-28SEP23-1/1
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2012-es és ujabb évjaratu rendszer beallitasa és kalibralasa

AutoTrac RowSense beallitasa a GreenStar

kijelz6 hasznalataval

A GreenStar 3 kijelzé6 hasznalata

MEGJEGYZES: A termék hasznalata el6tt a kévetkezbket

kell elvégezni az AutoTrac bedllitasan tul:

1. Vélassza a Menlit.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb481t,1690443942471 -35-17SEP23-1/13

2. Valassza ki a GreenStar (GS3) elemet.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3]

GreenStar (GS3)
zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-2/13

3. Valassza az iranyitorendszert.

PC582160 —UN—01AUG23

Irényitérendszer
zbA48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-3/13

4. Jeldlje ki az Iranyitérendszer beallitasokat.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Irényitérendszer beéllitasok
zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-4/13

5. Vaélassza a RowSense bedllitdsok mdédositasa
lehetdseget.

PC582162 —UN—01AUG23

RowSense

Settings Change

RowSense beéllitasok moédositasa
Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-5/13

25_1 011224
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2012-es és ujabb évjaratu rendszer beéllitasa és kalibralasa

6. Valassza a Rendszerallapot (A) lehet6séget a

sorkovetd rendszer érzékeldk engedélyezéséhez. RowSense Settings
7. Ellenérizze, hogy a Erzékels eltolas (B) értéke helyes
(0 az alapértelmezett érték). oo o Enatiad
8. Valassza ki a Sorbevitel (C) lehetéséget a kivant 0
izemmodhoz. 5'"5'" ks —l |+|
9. Valassza az Elfogadas (D) lehetéséget a RowSense o ~
beallitasokbol valo kilépéshez. Entey [N | Maual

A—Rendszerallapot C—Sorbevitel
B—Erzékel6 eltolas D—Elfogadas

zb48]1t,1690443942471 -35-17SEP23-6/13

PC582140 —UN—28JUL23

RowSense beallitasok oldal

10. Az AutoTrac RowSense ikon lathatova valik az PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac irdnyitérendszer kezelGi fellletének Futtatas

oldalan.
AutoTrac RowSense
zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-7/13
A GreenStar 3 CommandCenter kijelzé hasznalata PC582158 —UN—01AUGZ3
MEGJEGYZES: A termék hasznélata el6tt a kévetkezbket ==
kell elvégezni az AutoTrac beallitasan tul: -=
|~ ]
1. Valassza a Mendit. "
Menii

zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-8/13

2. Vélassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC582159 —UN—01AUG23
@O oo
GreenStar (GS3)
Folytatas a kovetkez6 oldalon zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-9/13
25 2 011224
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3. Valassza a Beallitasokat. PC562163 —UN—01AUG23

Settings

Beadllitasok

zb48j1t,1690443942471 -35-17SEP23-10/13

4. Vaélassza a RowSense beallitasok lehetéséget. PC582164 —UN—01AUG23

RowSense
Settings

RowSense beallitasok

zb48]1t,1690443942471 -35-17SEP23-11/13

5. Vaélassza a Rendszerallapot (A) lehetéséget a -
sorkdvetd rendszer érzékel6k engedélyezéséhez. RowSense Settings
6. Ellenérizze, hogy a Erzékeld eltolas (B) értéke helyes
(0 az alapértelmezett érték). 7 O Enabisd
7. Valassza ki a Sorbevitel (C) lehet6séget a kivant 0
lizemmaodhoz. smmr e —I |+|
8. Valassza az Elfogadas (D) lehetéséget a RowSense _— ~
bedllitasokbdl valo kilépéshez. Enttry x_, | e cal
A—Rendszerallapot C—Sorbevitel ©
B—Erzékeld eltolas D—Elfogadas g
7
o3 ] !

RowSense beallitasok oldal

zb48]1t,1690443942471 -35-17SEP23-12/13

9. Az AutoTrac RowSense ikon lathatova valik az PC582150 —UN—01AUG23

AutoTrac iranyitérendszer kezel6i fellletének Futtatas
oldalan.

AutoTrac RowSense

zb48]1t,1690443942471 -35-17SEP23-13/13

011224
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PC28961 —UN—24APR23

Az Autotrac RowSense beadllitas 4.
generacios kijelzé6 hasznalataval

MEGJEGYZES: A termék hasznélata el6tt a kévetkezbket

kell elvégezni az AutoTrac beéllitaséan tul: .
Menii

1. Valassza a Menlit.
bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-1/7

2. Valassza ki az alkalmazasokat. PC582132 —UN—27JUL23

Applications

Alkalmazasok

bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-2/7

3. Valassza ki az AutoTrac iranyitorendszert. PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac irényitérendszer

bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-3/7

4. Valassza az informaciok lehetséget. PC582133 —UN—274UL23

®

Informacié
bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-4/7
5. Valassza a BE/KI (A) lehet6séget a sorkdvetd Rowsense
rendszer érzékel6k engedélyezéséhez. B 0
6. Valassza ki a kivant sorbeviteli médot: | Status & Settings ‘ ON . OFF |
GPS-kormanyzas (C) vagy kézi kormanyzas (D). / g
2
7. \’/algsszlg az Allapotl e,s’bgalhtasqk,(B,) lehet6séget az Row Entry Mode q
érzékeld eltolas beallitasanak eléréséhez. %l
() GPSs st (@) Manual 5t 8
A—BE/KI C—GPS korményzas @\‘5) i @@ b el 5
B—Allapot és beallitasok D—Kézi kormanyzas 8
o
RowSense informacié oldal
Folytatas a kovetkez6 oldalon bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-5/7
25-4 011224
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2012-es és ujabb évjaratu rendszer beéllitasa és kalibralasa ‘

8. Ellendrizze, hogy a Erzékels eltolas (B) értéke helyes |y rowsense status & settings @

(0 az alapértelmezett érték). ‘Sensoroffser 0

*
9. Valassza a BE/KI (A) lehetdséget a sorkdvetd v sneey .

rendszer érzékel6k engedélyezéséhez. [Tty
@ A guldance rack must be selected

10. Valassza az X-et a jobb fels6 sarokban a RowSense | 4 [[ 0 | » |
allapot és beallitasok elhagyasahoz. Reset

@ s signal acequate
@ Rowsense sensor voltages 0%

P . . -0
A—BE/KI B—Erzékel6 eltolas \_J @ Rewsense sensors unable to detect crop
Sensor Voltages

Lk v [ e | @ Reseme AutoTrac
Right s | W i

RowSense éllapot és beallitasok oldal

PC582135 —UN—27JUL23

bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-6/7

11. Az AutoTrac RowSense ikon (A) lathatova valik az Bl Auotraccuidance @ © | X |

AutoTrac iranyitérendszer alkalmazés oldalon. ; Guldance
Track 1

¢ -5
Set Track

30.0001t
Track Spacing
Rowsense

A—AutoTrac RowSense

=R

PC582137 —UN—28JUL23

AutoTrac irdnyitérendszer oldal a RowSense engedélyezésével

bvvmsit, 1690446889571 -35-17SEP23-7/7
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Sorkovetés eltolas beallitasa

A sorkovetésnél eltolas adhaté meg, amely modositja a
szarak elrendezését a kukorica adapterbe valo belépéskor.

Példak arra, amikor az 6sszehangolas megvaltoztatasara
van szikség:

* A becsiilt vetett sor a kukorica adapter kdzepére esik,
és sorokat nyom le az adapter. Eltolas alkalmazhaté a
"kllonbség elosztasara", hogy minden sor meghajoljon,
de egyik sem annyira jelent6sen, mint az eltolas nélkul.

¢ A sorérzékel6kkel felszerelt terményosztok nem
igazodnak a sorhoz. Az érzékeldk illeszkedése a
javitasig is megoldhaté az eltolas alkalmazasaval, ami
korrigalja az eltérést.

A 0-nal kisebb eltolasi ertékek megadasa a gép kissé
balra huzasat okozhatja, a 0-nal nagyobb értékek pedig
enyhe jobbra huzast. Az alapbeadllitas 0, a tartomany
pedig -50—50 kozotti.

1. A RowSense beallitasokhoz torténé navigalashoz:

GreenStar 3 kijelz6 esetén: Valassza a Menu,
GreenStar (GS3), Iranyitas, Iranyitasi beallitasok,
majd a RowSense bedllitasok modositasa lehetéséget.
Tovabbi informacidért lasd az AutoTrac RowSense
bedllitdsa a GreenStar kijelzd hasznalataval cimi
részt ebben a fejezetben.

2. GreenStar 3 CommandCenter kijelz6 esetén:
Valassza a Menu, GreenStar (GS3), Beallitasok,
majd a RowSense beallitasok lehetéséget. Tovabbi
informacidért lasd az AutoTrac RowSense bedllitasa a
GreenStar kijelz6 hasznalataval cimi részt ebben a
fejezetben.

4. generacios kijelzé esetén: Valassza a Mend,
Alkalmazasok, AutoTrac iranyitérendszer, Informacio
menlpontot, majd a RowSense alatt valassza

az Allapot és beallitdsok menupontot. Tovabbi
informaciéért lasd az AutoTrac RowSense beallitasa a
4. generacios kijelz6 hasznalataval cimi részt ebben
a fejezetben.

3. Adja meg az érzékeld eltolas értékét -50—50 kozott.
Az alapérték 0.

4. GreenStar 3 kijelz6 esetén: Valassza az Elfogadas
lehet6séget a RowSense bedllitasokbdl vald
kilepéshez.

GreenStar 3 CommandCenter kijelz6 esetén:
Valassza az Elfogadas lehet6séget a RowSense
beallitasokbdl valo kilépéshez.

4. generacios kijelzo esetén: Valassza az X-et a
RowSense allapot és beallitasok elhagyasahoz.

bvvmsit, 1690530224859 -35-14SEP23-1/1

A sorbevitel beallitasa
A GreenStar kijelzé hasznalata
1. A RowSense beallitasokhoz torténé navigalashoz.

GreenStar 3 kijelzé esetén: Valassza a Menu,
GreenStar (GS3), Iranyitas, Iranyitasi beallitasok,
majd a RowSense beallitasok modositasa lehetdséget.
Tovabbi informacidért lasd az AutoTrac RowSense
bedllitasa a GreenStar kijelzd hasznalataval cimi
részt ebben a fejezetben.

GreenStar 3 CommandCenter kijelz6é esetén:
Valassza a Menl, GreenStar (GS3), Beallitasok,
majd a RowSense beallitasok lehetéséget. Tovabbi
informacidért lasd az AutoTrac RowSense beallitasa a
GreenStar kijelzé hasznalataval cimi részt ebben a
fejezetben.

2. Valassza ki a Sorbevitel (C) lehet6séget a kivant
uzemmodhoz.

3. Valassza az Elfogadas (D) lehetéséget a RowSense
beallitasokbdl valo kilépéshez.

Folytatas a kdvetkez6 oldalon

RowSense Settings

S 0 Enabled
Smsor Offset | I 0 | + I
E‘::; C | Manual

C—Sorbevitel
D—Elfogadas

RowSense beallitasok oldal

A—Rendszerallapot
B—Erzékel6 eltolas

PC582140 —UN—28JUL23

bvvmsit, 1690534615778 -35-17SEP23-1/2
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2012-es és ujabb évjaratu rendszer beallitasa és kalibralasa

A 4. generacios kijelzé hasznalata RowSense

1. A RowSense beallitasokhoz torténé navigalashoz. B - : 0
, . , Status &Setti ‘ 0 |
Valassza a MenU, Alkalmazasok, AutoTrac | et N OFE
iranyitérendszer, majd valassza az Informacio
lehetdséget. Row Entry Mode

2. Vadlassza a BE/KI (A) lehet6séget a sorkdvetd . =
rendszer érzékel6k engedélyezéséhez. @\‘;J GPS Steer @l@ Manual Steer

PC582136 —UN—27JUL23

3. Valassza ki a kivant sorbeviteli modot:

GPS-kormanyzas (C) vagy kézi kormanyzas (D). RowSense informéacié oldal

4. Vdélassza az X-et a RowSense allapot és beallitasokbdl
valé kilépéshez. A—BE/KI C—GPS kormanyzas
L. B—Allapot és beallitasok D—Kézi kormanyzas
Kézi:
1. Vezesse a gépet a sorba.
2. Nyomja meg egyszer a folytatas gombot az adapter
lesullyesztéséhez.

3. Nyomja meg a folytatas gombot masodszor, a
sorérzékeldk bekapcsolasahoz.

3. Nyomja meg a folytatdas gombot masodszor az MEGJEGYZES: Az AutoTrac bekapcsol, ha a
iranyitorendszer és a sorérzékel6k bekapcsolasahoz. folytatas gombot megnyomja. A sorérzékelGk
GPS: akkor kapcsolnak be, amikor a termény

érintkezik a tapintokkal.
1. Vezesse a gépet a sorba.
2. Nyomja meg egyszer a folytatas gombot az
adapter leslllyesztéséhez és az iranyitérendszer
bekapcsolasahoz.
bvvmsit, 1690534615778 -35-17SEP23-2/2
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Sorérzékel6 kalibracios eljaras a GreenStar
kijelz6 hasznalataval

Ezt az eljarast a rendszer telepitésekor vagy javitasa
utan végzik el. A sorérzékel6ket a nyugalmi Gtk6z6knek
helyezve kell felszerelni.

Bizonyosodjon meg, hogy a sorérzékel6k fel vannak
szerelve, és a rugok nyugalmi helyzetben tartjak
azokat. Az adapter megemelésével biztositsa, hogy a
sorérzékel6k ne érintsék a foldet. Az er6gépnek nem
szabad mozognia.

1. A GreenStar diagnosztikai értékek oldalra torténé
navigalashoz. Valassza a Menu, GreenStar (GS3),
majd a Diagnosztika lehet6séget.

2. Valassza ki a RowSense lehet6séget a Nézet
legordulé menibdl (A).

3. Engedélyezze a RowSense érzékel6t a kalibracio
megkezdése el6tt. Tovabbi informacidért lasd az
AutoTrac RowSense beallitdsa a GreenStar kijelzd
hasznalataval cim{ részt ebben a fejezetben.

4. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a RowSense érzékeldk
nyugalmi feszlltségen kalibralva vannak.

MEGJEGYZES: A jobb érzékels nyugalmi fesziiltségének
legalabb 2,5 voltnak kell lennie. A bal oldali
érzékel6 nyugalmi fesziiltségének kisebbnek
kell lennie 2,5 V-nal.

5. Valassza a KAL (D) lehetéséget az érzékeld
nyugalmi feszultségének a kormanymiegység (SSU)
memoriajaba térténd tarolasahoz.

Greon Star - Disgnostic Roosdings

Due to software changes, read the lalest Operatar Manud prior to operation. To
obiain a3 copy, seevour dealer or wish wnaw deere.con.

RowSense

OF

Syrstem Mode:

Row Sensors Avall able:
RowwSense Aothration Available:
PutoTrao Liconea:

Rowe Offsef:

iy

Primaxy Sieering Source

Sensor Coasl Mode Time Remaining:

Calibrate Sensor

® Calibration Stalus:

AutoTrao RowSense

Yes

Yoo

SF2

o

GFS

o

= 230

= 25

Calibrated

Sorérzékel6 kalibracio

A—Megtekintés
B—Bal érzékel6 fesziiltség
C—Jobb érzékelé fesziiltség

D—KAL
E—Kalibracio allapota

6. A sikeres kalibracio utan Iépjen ki a GreenStar

diagnosztikai értékekbdl.

PC582141 —UN—28JUL23

bvvmsit, 1690544832169 -35-17SEP23-1/1
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Sorérzékel6 kalibracios eljaras a 4.
generacios kijelzdé hasznalataval

Ezt az eljarast a rendszer telepitésekor vagy javitasa
utan végzik el. A sorérzékel6ket a nyugalmi Gtk6z6knek
helyezve kell felszerelni.

Bizonyosodjon meg, hogy a sorérzékel6ék fel vannak
szerelve, és a rugok nyugalmi helyzetben tartjak
azokat. Az adapter megemelésével biztositsa, hogy a
sorérzékel6k ne érintsék a foldet. Az er6gépnek nem
szabad mozognia.

1. A RowSense beallitasokhoz torténé navigalashoz.

Valassza a Menl, Alkalmazasok, AutoTrac
iranyitérendszer, Informacié menipontot, majd a
RowSense alatt valassza az Allapot és beallitasok
menupontot.

2. Engedélyezze a RowSense érzékel6t a kalibracio
megkezdése elétt. Lasd az AutoTrac RowSense
bedllitasa a 4. generaciods kijelzd hasznalataval részt
ebben a fejezetben.

3. Gy6z6djon meg arrol, hogy a RowSense érzékel6k
nyugalmi feszlltségen kalibralva vannak.

MEGJEGYZES: A jobb érzékelé nyugalmi fesziiltségének
legalabb 2,5 voltnak kell lennie. A bal oldali

—

fin | Rewsense Status & Settings @
Sensor Offset

% [ﬂ__ﬂ] stand By |m@)oFF

@ A guidance track must be selected

] 1
| =
|
| ‘ ml ’ ) @ GPS signal adequate

e

~N

|

Reset 2

@ Rowsense sensoe voltages 0% 2

|

=0 | z

. J @ RowSenie sendors unable to detect rop :|>

Sensor Voltages g

I

Left 25 AL @ Resume AutaTrac 1)
Right v | W §

RowSense allapot és beallitasok oldal

A—BEI/KI

B—KAL

érzékel6 nyugalmi fesziiltségének kisebbnek

kell lennie 2,5 V-nal.

4. Valassza a KAL (B) lehet6séget az érzékel6
nyugalmi fesziltségének a kormanymiegység (SSU)

bvvmsit, 1690544848389 -35-19SEP23-1/2

5. Olvassa el a kalibracios folyamat részleteit, és
vélassza a Kalibralas megkezdése lehetfséget.

6. Olvassa el figyelmesen a kalibracio el6feltételeket,
majd valassza a Tovabb gombot.

7. A sikeres kalibralas utan valassza az OK lehet6séget,
majd a RowSense allapot és beallitdsok ablakbdl valo
kilépéshez valassza az X-et.

PC582143 —UN—30JUL23

CAL
v Begin Calibration

Kalibraci6 megkezdése

bvvmsit, 1690544848389 -35-19SEP23-2/2
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PC582144 —UN—31JUL23

Az AutoTrac RowSense beallitasa

. e | o
MEGJEGYZES: A termék hasznalata elétt a kbvetkezbket f = |
kell elvégezni az AutoTrac beallitasan tul: -
=

1. Vélassza a Menlit. Menii

bvvmsit, 1690794031707 -35-17SEP23-1/5

2. Jeldlje ki az eredeti GreenStar monitort. PC582145 —UN—31JUL23

Original
GreenStar
Monitor
FHE

Eredeti GreenStar monitor
bvvmsit, 1690794031707 -35-17SEP23-2/5

3. Valassza ki a BEALLITAS elemet. PC562146 —UN—31JUL23

ISETUP“

Bedllitas

bvvmsit, 1690794031707 -35-17SEP23-3/5

4. Valassza az AutoTrac (B) lehetséget. m
Q—ietal_(rarités monitor C—FUTTATAS oldal elrendezés
—AutoTrac =
Harvest Monitor A

AutoTrac B| 3

7

5

.

RUN Page Layout C 5

— 8

Beallitas oldal

Folytatas a kovetkez6 oldalon bvvmsit,1690794031707 -35-17SEP23-4/5
30-1 011224
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5. Valassza az IGEN lehet6séget a Telepitett sorkdvetd
rendszer opcié (C) és az Engedélyezett sorkovetd
rendszer opcio lehetéségeknél.

6. Szikség esetén kalibralja a sorkdveté rendszer
erzékelOket.

7. Ellenérizze, hogy a Erzékels eltolas (E) értéke helyes
(100 az alapértelmezett érték).

m AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

A—Kormanyzasi érzékenység
(50—200)

B—AutoTrac kalibracié

C—Telepitett sorkovet6

E—Sorkovetd rendszer eltolas
(50—150)

F—Nincs hasznalva

G—Beallitas

Option Installed

Yes @

Row Guidance Sensor
Calibration

rendszer opcié
D—Sorkoveté rendszer

v

Row Guidance

EEEEa6 8

| 9 | | 0 |
=
érzékeld kalibracio Offset {50 = 150) §
2
i
Setup 9 g
AutoTrac oldal beéllitasa
bvvmsit, 1690794031707 -35-17SEP23-5/5
Sorkovetés eltolas beallitasa |I] El [SETUP] AutoTrac
A sorkovetésnél eltolas adhaté meg, amely médositja a Steer Sensitivity 100
szarak elrendezését a kukorica adapterbe valo belépéskor. (50 - 200)
Példak arra, amikor az 6sszehangolas megvaltoztatasara E EI AutoTrac
van szilkség: . o Calibration
* A becsiilt vetett sor a kukorica adapter kézepére esik,
és sorokat nyom le az adapter. Eltolas alkalmazhato a Row Guidance
kllonbség elosztasara, hogy minden sor meghajoljon, | 9 | | 0 | Option Installed Yes
de egyik sem annyira jelentésen, mint az eltolas nélkul.
¢ A sorérzékelGkkel felszerelt terményosztok nem D Row Guidance Sensor
igazodnak a sorhoz. Az érzékeldk illeszkedése fizikai Calibration @
megjavitasig is megoldhato az eltolas alkalmazasaval, -
ami korrigalja az eltérést. Row Guidance 100 E]
A 100-nal kisebb eltolasi értékek megadasa a gép kissé Offset (50 - 150) 3
balra huzasat okozhatja, a 100-nal nagyobb értékek pedig ®
a enyhe jobbra huzast. Az alapérték a 100, a tartomany z
pedig 50—150 kozotti. :l
1. Az AutoTrac bedllitasahoz valé navigalas. m %
’ Setup 9 E] g

Valassza a Mend, Eredeti GreenStar monitor,
BEALLITAS, majd az AutoTrac lehet6seget.

2. Valassza ki a sorkovet6 rendszer eltolast (50—150)
(E).

3. Adja meg a sorkdvetd rendszer eltolasi értéket, ami
50—150 kozott van. Az alapérték 100.

A—Kormanyzasi érzékenység

(50—200)

AutoTrac oldal beéllitasa

(50—150)

E—Sorkoveto rendszer eltolas

B—AutoTrac kalibracio

C—Telepitett sorkoveté
rendszer opcié

D—Sorkoveté rendszer
érzékel6 kalibracio

F—Nincs hasznalva
G—Beaillitas

bvvmsit, 1690794031816 -35-17SEP23-1/1
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2011-es és régebbi évjaratu rendszer beallitasa és kalibralasa

Sorérzékel6 kalibralasi eljaras

Ezt az eljarast a rendszer telepitésekor vagy javitasa
utan végzik el. A sorérzékelbket a nyugalmi Utkdzéknek

helyezve kell felszerelni.

1. Az AutoTrac bedllitasahoz valé navigalas.

Valassza a Men(, Eredeti GreenStar monitor,
BEALLITAS, majd az AutoTrac lehet6séget.

2. Ellenérizze, hogy a sorérzékel6k fel vannak szerelve,
€s a rugok nyugalmi helyzetben tartjak azokat.
Az adapter megemelésével biztositsa, hogy a
sorérzékeldk ne érintsék a foldet. Az er6gépnek nem

szabad mozognia.

'SETUP| AutoTrac
Steer Sensitivity

(50 - 200) 100
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed 1

P

H0Hopes

Row Guidance Sensor
Calibration

v

Row Guidance 100

EEDEBDBEB

, o o Offset (50 - 150) 8
3. Vaélassza a Sorkdvetd rendszer érzékeld kalibraciot SETUP =
(D). i
INFO 7
A—Kormanyzasi érzékenység E—Sorkovetd rendszer eltolas 2
(50—200) (50—150) S
B—AutoTrac kalibracio F—Nincs hasznalva Setup 8
C—Telepitett sorkovetd G—Beallitas &
rendszer opcié AutoTrac oldal beéllitasa
D—Sorkovetd rendszer
érzékelo kalibracié
bvvmsit,1690794031747 -35-19SEP23-1/2
4. Kalibralja az érzékelét nyugalmi fesziiltséggel. E] EI 'SETUP Calibration
5. Valassza a Sorkdvet6 rendszer érzékel6 kalibracio
(E) lehetbséget az érzékel® nyugalmi feszlltségének E m EI
a kormanymiiegység (SSU) meméorigjaba torténd
tarolasahoz. El E
MEGJEGYZES: A jobb érzékels nyugalmi fesziiltségének
legalabb 2,5 voltnak kell lennie. A bal oldali |
érzékelbé nyugalmi feszliltségének kisebbnek
kell lennie 2,5 V-nal. n
Left Sensor Cal (V) 1.17 IE]
. sz . L . o P | CLR -
6. A glkgrgg ka!lblr,ala,s utan Iépjen ki a sorérzékeld B Right Sensor Cal (V) 3.83
kalibracié maédjabal. -
| Calibrate
A—Nincs hasznalva E—Sorkoveté rendszer Row Guidance Sensor 5’
B—Nincs hasznalva érzékeld kalibracio 2
C—Bal érzékeld kalib. (V) 1,17 F—Nincs hasznalva SETUP 5
D—Jobb érzékel6 kalib. (V) G—AutoTrac | E %
3,83 INFO .
D@
o

Sorérzékel6 kalibracié

bvvmsit, 1690794031747 -35-19SEP23-2/2
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A rendszer engedélyezése

Kijelzék és jelzélampak possaisg —UN—oAtes
Az AutoTrac RowSense hasznalata esetén a kijelzén a
kévetkez6 RowSense allapot ikonok jelenhetnek meg.

A GreenStar 2 kijelzén: Az Iranyitérendszer nézet

alatt 1évd térképen megjelenik az AutoTrac RowSense,

jelezve a sorérzékel6k rendelkezésre allasat (amikor az

ERZEKELO ALLAPOT engedélyezve van). PC582151 —UN—01AUG23

A Greenstar 3 2630 kijelzén: Az Iranyitorendszer nézet
alatt 1évd térképen megjelenik az AutoTrac RowSense,
jelezve a sorérzékel6k rendelkezésre allasat (amikor az
ERZEKELO ALLAPOT engedélyezve van).

A GreenStar 3 CommandCenter kijelzon: Az AutoTrac

RowSense megjelenik a Futtatas oldalon. Rendszer aktiv, miikidés sorérzékelével és GPS-szel
PC582152 —UN—01AUG23

Telepitett rendszer

A 4. generacios kijelzén: Az AutoTrac RowSense
megjelenik az AutoTrac iranyitérendszer alkalmazas
oldalon.

Minden egyes ikon a RowSense éllapotat jelzi. A
RowSense allapot ikonja a RowSense allapotatol fliggéen
szurkérdl szinesre valtozik.

A GPS adatok elvesztek, miikédés csak érzékelé adatokkal
Gray — RowSense rendszer telepitve. PC582153 —UN—01AUG23
Green — A RoWSense aktiv és GPS-szel és

sorérzékel6kkel.mikodik.
Yellow — A RowSense aktiv, de csak a sorérzékel6

bemenetekkel mikodik.
Red — A RowSense aktiv, de csak GPS-szel mikodik.

Elveszett a sorérzékeld jel, az lizemelés csak GPS-szel

bvvmsit, 1690865482645 -35-17SEP23-1/1
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A rendszer engedélyezése

Sorérzékeldk bekapcsolasa

A sorérzekel6k iranyitjak a gépet, valahanyszor egy sor
helyzete meghatarozhat6. A kezeld a zdldre valtozé as

mozgast mutaté AutoTrac RowSense ikonrdl tudja, hogy

a gépet a sorérzékel6k iranyitjak.

A kezdeti nyomvonal beallitasa (AB vonal vagy
kezdeti régzitésii gérbe nyomvonali munkamenet)
utan a folytatds gomb megnyomhato, ha a gép fél
nyomtavon beliilre keriil, elfogadhat6é a sorokkal

bezart sz6g. A sorérzékel6 elkezdi iranyitani a gépet,

amint aktivitas van a sorérzékel6kon.

Tablavégi fordulé végrehajtasa: A tablavégi forduldk
végrehajtasa ugyanugy torténik, mint a GPS alapu

AutoTrac esetén. A kezel6 raall a kovetni kivant utvonalra.

A folytatdas gomb megnyomasara az AutoTrac ravisz az
irdnyitasi utvonalra. A sorérzékeldk ezutan érzékelik a

sor helyzetét és kovetik azt. Az adativ gorbék, kor alaku

nyomvonalak és AB gérbék vonal-meghosszabbitasi
jellemzdje felhasznalhaté a szomszédos utvonal
meghosszabbitasahoz a tablavégekig.

ShiffTrack

Guidance
| Seltings ITEG Pro

Setlings

o
4
R

(<

DD

J ;_

> DD

@ 2D 2 FiL) ¥ = 2
. 125 g wrk | 3 “aw ora| S
Steer Sensitivity — %l Steer Sensitdty L %l
| |
e ||@[R)|DPER) ;[ == )| O[R] | S| ¢
& ]
Track 1 30.000 {ft) § Track 1 = 8
i
GreenStar 2 kijelz6 GreenStar 3 2630 kijelz6
% 4 AltoTrac Guidance & &
ALTO __Im| © AmtaTrac Guldanca
OnfOfF JSuidance
=] e . Track 1
o | SetTrack
1 1 0
- Wheat (White]
Seitings || Map & 5 : Track Spacing
- : Shilt Track
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GreenStar 3 CommandCenter kijelzé 4. generacios kijelzé
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

Egyenes nyomvonal

Egyenes nyomvonalat kell hasznalni, amikor a sorok
egyenesek és kb. 1 méternél (3-1/4 ft) nagyobbal nem
térnek el. Az egyenes navigacios nyomvonal az 6sszes
vonalat az els6hoz viszonyitva vetiti ki.

Ha a tabla viszonylag egyenes és az utirany nem
valtozik, ajanlatos az egyenes nyomvonal hasznalata,
mivel ez lehetévé teszi a szomszédos utvonalakon a
sorkezdést. Sorkezdésnél javul a teljesitmény, ha a
tabla vetése AutoTrac segitségével torténik. Szintén
javul a teljesitmény a vizlevezet6 csatornak miatti sor
kimaradasoknal.

Egyenes navigacios nyomvonal médban a GPS vonal
ujbdli kbzpontositasa automatikusan térténik. Ez biztositja
a GPS utvonal megfeleld illeszkedését a sorokkal.

MEGJEGYZES: Ez a sajatossag adaptiv gorbéknél
nem all rendelkezésre.

A Kezd6 nyomvonal megadasanak szamos maodja van:

* A + B — Hatarozza meg a kezd6 nyomvonalat a gépet
rajta levezetve.

* Auto B — Hatarozza meg a kezd6 nyomvonalat a gépet
rajta vezetve.

* A+ Utirany — Hatarozza meg a kezdd nyomvonalat az A
pontba vezetve a gépet, és beirva egy elére megadott
utirany értéket.

® Szél./Hossz. — Hatarozza meg a kezdd navigacios
nyomvonalat az A és B pontokhoz beirva az el6re
megadott szélességi és hosszusagi koordinata

értékeket. ) g
® Szé./Hossz. + Utirany — Hatédrozza meg a kezd6 é
navigaciés nyomvonalat az A ponthoz beirva az il
elére megadott szélességi és hosszusagi koordinata 7
értékeket, majd beirva az elére megadott Utirany értéket. 8
o
Az egyenes navigacios nyomvonal beallitasahoz 2

Egyenes nyomvonal
zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-1/9

1 Vélassza a MenUt PC582158 —UN—01AUG23

[ |

[ |

[ |

1|

=

Menii
zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-2/9
2. Vaélassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC582159 —UN—01AUG23
m GreenStar
GreenStar (GS3)

Folytatas a kovetkez6 oldalon zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-3/9
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

3. Valassza az iranyitorendszert.

PC582160 —UN—01AUG23

Iranyitérendszer

zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-4/9

4. Jeldlje ki az Iranyitérendszer beallitasokat.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Irényitérendszer beéllitasok

zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-5/9

5. Jeldlje ki az egyenes navigacidos nyomvonalat a
Kovetési moédbal.

6. Valassza a Nézetet.

MEGJEGYZES: Ha nem végez betakaritast,
szlineteltesse a rogzitést.

MEGJEGYZES: Ellenérizze az SF1, SF2, SF3
vagy RTK jel meglétét, a Futtatas oldalon a
vevé megjelenitésével.

PC589284 —UN—17AUG23

Straght Track -~
w

Egyenes navigacios nyomvonal a Kévetési médbol

7. Ellen6rizze a nyomtav helyességét. Ha a nyomtav nem
helyes, médositsa a nyomtavot az Iranyitérendszer
pontban.

zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-6/9

8. Jeldlje ki a kezdd navigacios nyomvonalat.

PC590562 —UN—17AUG23

Seat Track 0

Kezd6 navigacios nyomvonal beallitasa oldal

Folytatas a kdvetkezé oldalon zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-7/9
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

10.

1.

12.

13.

14.

Az Aktualis kezdd navigacidés nyomvonal (A) menubdl
jeldlje ki a navigacios nyomvonal nevét. Ha nem létezik
név, hozzon létre egy Ujat az Uj (C) kivalasztasaval.

Vélasszon egy navigaciés nyomvonal modszert a
Modszer (B) pontbdl.

Valassza ki az A beallitasa (F) lehet6séget, és
vezesse a gépet a navigaciés nyomvonal elejére.

Vélassza ki a B bedllitasa (G) lehet&séget, és vezesse
a gépet legalabb 10 m-t a navigaciés nyomvonal
rogzitésének befejezéséhez.

A tablan atvezetd iranyitérendszer vonalak jonnek
létre.

Az AutoTrac RowSense futtatasahoz valassza az
Elfogadas lehet6séget.

A beadllitas visszavonasahoz és az Iranyitérendszer
bedllitasa oldalra visszatéréshez barmikor
kivalaszthatja a Mégsem (H) elemet.

A—Jelenlegi kezd6 navigacios E—Nyomtav

nyomvonal F—A beadllitasa
B—Moédszer G—B beallitasa
C—Uj H—Torlés

D—Kiszerelés

Folytatas a kovetkez6 oldalon

Set Track O

Currort Track 0

e €T e AsB o A
S \B) =

Maothod

©= | ==© -—

Guidance Line Caoulation

LJohn Deere

Headimg :  0U0000

A :
— Point A& Lat:  0UODO0D000

Elevation
Lt el

Point A Lon: 00000000

@“‘"‘3"‘*“’ 30.000
I Fp

Total Shifts o gin)

=

® =0

AQ)

Cancel

PC590573 —UN—17AUG23

Kezd6 nyomvonal beéllitasa

zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-8/9
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

Sor kimaradas—A vizfolyasban nem lesz sor. Mivel az

egyenes nyomvonal és az AB gorbék ujra kdzpontositjak

a navigaciés nyomvonalat, nagyobb az esély a vizfolyas

tuloldalan a helyes sor megtalalasara. —— —

MEGJEGYZES: Ha elvesztek mind a GPS, mind
a Sorérzékelb adatok, a rendszer nem fog
bekapcsolodni a GPS jel helyreéllasaig.

L)
/
/

PC10391 —UN—08JANO8

Vizlevezet6 csatorna

zb48j1t,1691052171610 -35-17SEP23-9/9
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

Adaptiv gorbék

PC10399 —UN—O04FEBO08

Az utvonal valtozik a tablan keresztiil haladasnal

Az adaptiv goérbék minden tablan hasznalhatok. De
erésen ajanlott hasznalni, ha az utvonal megvaltozik a
tablan valé athaladas kézben, ha az utirany megvaltozik,
vagy ha a gorbe U alaku. Az adaptiv gorbék tovabbi
tulajdonsaga, hogy a Sorkeresé kijeldlhetd egy atkapcsolo
gombbal. A sorérzékel6k hasznalhatok a gépek
kormanyzasahoz, valahanyszor az raallt egy sorra. A
Gorbe navigaciés nyomvonal rogzitésnek bekapcsolva
kell lennie. Ez létrehozza az els6 munkamenetet és
lehetévé teszi az egyenes vonal meghosszabbitasait.

Az adaptiv gorbék csak a szomszédos munkamenetre
vetithetdk ki, de elényuk az, hogy kulonféle gorbe
formakat kezelnek és becsiilt lehetséges sorhibak nem
halmozodnak a tablan.

Ha tobb gép van a tablan, az adaptiv gorbék nem
engedik egy munkamenet kihagyasat. llyen esetben az
adaptiv gorbék csak akkor miikddnek, ha hozzaadjak a
masik gép(ek) nyomtavjat is. Példaul, ha egy 12 soros
betakaritd adapter kdvet egy 8 soros betakarité adaptert
76 centis (30 hivelyk) soroknal, mikbzben ugyanazon a
tablan végzik a betakaritast, mindegyik nyomtavnak 20
sornak (15 méter — 50 Iab) kell lennie.

Az adaptiv gorbék hasznalata ajanlatos, ha az utvonal

l

Az dtirdny a tablan keresztiil

A gérbék U-alakiak

gyakran valtozik a tablan. Az adaptiv gérbék csak a Adaptiv gorbék beallitasa

kdvetkez6 utvonalra vetithetdk ki.

Folytatas a kdvetkez6 oldalon

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEB08

zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-1/7
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

1 Vélassza a Men[]t PC582158 —UN—01AUG23
| ||
| ||
[ ||
[—|
[~ ]
Menii
zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-2/7
2. Vélassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC582159 —UN—01AUG23

GS R

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099522625 -35-27SEP23-3/7

3. Valassza az iranyitérendszert. PC562160 —UN—01AUG23
Iréanyitérendszer
zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-4/7
4. Vélassza az Adaptiv gorbét a Kdvetés izemmodbol.  PEo90s81 —UN—17AUG3
i 3 Adaptree Curves -
5. Valassza a Nézetet. v
MEGJEGYZES: Ha nem végez betakaritast, Adaptiv gérbék a Kévetés iizemmodbol

sziineteltesse a rogzitést.

MEGJEGYZES: Ellenérizze SF1, SF2, SF3 vagy RTK jel 6. Gy6z6djon meg a helyes nyomtavrél. Ha a

meglétét, a Futtatas oldalon a vevé megtekintésével. nyomtav nem helyes, modositsa a nyomtavot az
Iranyitérendszer pontban.
Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-5/7
40 6 011224
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GreenStar 3 kijelz6—Navigaciés nyomvonal

7. Az utvonal rogzitésének megkezdéséhez jeldlje ki a
Rogzitést.

8. Vezesse az Utvonalat végig a tablan. Az els6 utvonal
levezetése utan a kivetités csak a kdvetkezd utvonalra
torténik.

9. Az AutoTrac RowSense futtatasahoz valassza a
Folytatas lehet&séget.

10. A beallitas visszavonasahoz és az Iranyitérendszer
bedllitasa oldalra visszatéréshez barmikor
kivalaszthatja a Mégsem elemet.

AutoTrac lGzemmaoddban a rogzités kikapcsol, amikor a
kormanykerék elfordul. Dokumentacié izemmaddban a
rogzités kikapcsol, amikor az adapter megemelkedik.

AutoTrac lizemmoéd— Ha a kezel6 csak a szomszédos
munkamenetre kivanja javitani a sorkezdést, kdsse az
adaptiv rogzitést az AutoTrac-hez. Ez csak akkor javasolt,
ha a tabla viszonylag egyenes, nincsenek rendkivdili
gorbék és az AutoTrac ritkan van lekapcsolva (kézi
kormanyzas vagy a GPS elvesztése miatt).

Dokumentacio iizemméd— Az adaptiv gorbéket
a dokumentacié tzemmaddhoz koti. Ezzel a kezeld

PC590563 —UN—17AUG23

M5 ®
Régzités

Uzemelés alatt is megmarkolhatja a kormanykereket

és folytathatja az aktualis utvonal rogzitését. A vonal
meghosszabbitasok alkalmazhatok a kbvetkezd utvonalra,
de a sorkezdésnél ezek nem lesznek tul hasznosak, mivel
késés all fenn a sorok végén az adapter felemelésénél. A
teljesitmény marginalis lesz a sor kimaradasoknal.

Kézi rogzités— A kezel® az adaptiv rogzitést a kézi
rogzitéshez kétheti. Ez az izemmaod nem teszi lehetévé a
vonal meghosszabbitasokat, hacsak a kezel6 nem nyomta
meg folyton a stop gombot a sor végén. Ha a kezelb
elfelejti kikapcsolni a rogzitést, az olyan problémakhoz
vezethet, mint a helytelen gorbllet kivetités. Példa: Ha a
kezel6 kihuz a sorbdl az Uritéshez, és nem nyomja meg

a szuinet gombot, az utvonal rogzitésre kerul. Amikor a
kezel6 a szomszédos utvonalra megy at, a gép enyhén
kihtz a sorbdl, mivel a kivetitett vonal is kivil van.

zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-6/7

Valassza a Menl, GreenStar (GS3), Iranyitérendszer,
Iranyitérendszer beallitasok, Gorbe navigaciés nyomvonal
beallitasok lehetéséget, majd valassza a Gorbe
navigaciés nyomvonal rogzités (A) lehetéséget.

A felsorolt adaptiv gérbe izemmaodok a kivant izemmad
kivalasztasaval modosithatok.

* AutoTrac
* Dokumentalas
e Kézi

D—Foldben 1évé munkaeszkoz
fordulésugara (ft)
E—Elfogadas

A—Gorbe nyomvonal rogzités

B—Adaptiv gorbék iires
szakasz kitoltése

C—Sima sziik kanyarok

Curve Track Settings

F ® @
ndmmcmamium
e =h/10

Inplement In-Ground Turm
Fadiue
i)

Curve Traok
Recording

30.000

®

i

Gérbe nyomvonal beéllitasok

PC590581 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692099522625 -35-27SEP23-7/7
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AB gorbék

Az AB gorbék hasznalata akkor ajanlatos, ha folytonos

goOrbe halad végig a tablan. Ez lehetévé teszi a sorkezdést
a kovetkez6 utvonalaknal. A teljesitmény javul, ha a tabla
vetése AutoTrac segitségével torténik. Az AB gorbék
teljesitménye is javul a sor kimaradasok idejére.

Az AB gorbék elénye, hogy parhuzamos vonalakként
vetitik ki a gorbe navigacidos nyomvonalat a tablara, de a
gorbék alakja minden munkamenetnél ugyanaz.

AB gorbéknél a GPS gorbe ujrakézpontositasa
automatikus. Ez biztositja a GPS utvonal megfeleld
illeszkedését a sorokkal.

MEGJEGYZES: Ez a funkcié AB gorbéknél nem
all rendelkezésre.

Az AB gorbék beallitasahoz

PC10393 —UN—08JANO08

Az AB gérbék az 6sszes vonalat az els6 munkamenetrdl vetitik ki

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-1/7

1 Valassza a Meniit PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-2/7

2. Vélassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC582159 —UN—01AUG23

GS R

Folytatas a kovetkez6 oldalon

GreenStar (GS3)

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-3/7

40-8

011224
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3. Valassza az iranyitérendszert.

PC582160 —UN—01AUG23

Iranyitérendszer

zb48j1t,1692099671127 -35-19SEP23-4/7

4. Jeldlje ki az Iranyitérendszer beallitasokat.

MEGJEGYZES: Ha nem végez betakaritast,
sziineteltesse a rogzitést.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Irényitérendszer beéllitasok

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-5/7

5. A Kovetés izemdodbdl jeldlje ki az AB gorbeket.

6. Valassza a Nézetet.

MEGJEGYZES: Ellenérizze SF1, SF2 vagy RTK jel
meglétét a Futtatas oldalon a vevé megtekintésével.

7. Gy6z6djon meg a helyes nyomtavrol. Ha a
nyomtav nem helyes, modositsa a nyomtavot az
Iranyitérendszer pontban.

PC589285 —UN—17AUG23

AB Curves e

v

AB gb6rbék a Kévetés (izemodbol

8. Valassza az AB-g0rbe beallitasa lehetéséget.

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-6/7

9. Az Aktualis AB gbrbe (A) menibdl jel6ljon ki egy AB
gorbe nevet. Ha nincs név, hozzon létre egy ujat az Uj
(B) kivalasztasaval.

10. Valassza a Rogzités/leallitas (E) lehet6séget a

rogzités elinditasahoz.
11. Valassza a Nézet lehetdséget, és vezesse a gépet.

12. Valassza a Rogzités/leallitas (E) lehet6séget a

rogzités leallitasahoz
13.
14.

A gorbék kivetitédnek a tablara.

Nyomja meg a folytatds gombot az AutoTrac
RowSense futtatasahoz.

15. A beallitas visszavonasahoz és az Iranyitérendszer
bedllitasa oldalra visszatéréshez barmikor

kivalaszthatja a Mégsem elemet.

A—Aktualis AB gorbe
B—Uj

C—Kiszerelés
D—Nyomtav (ft)

E—Raogzités/leallitas
F—Sziinet
G—Elfogadas

Set AB Curve

o
@ O]

Numbrer of Segrerds 0O
Point A Lat.  0DOO00000

Current AB Curve

2

Poirt A Lon. 000000000

ImkSnw:r'l‘ull 30.000@

QI D e NIG) :
i
Caﬁ:al ©|A coept %

AB gbrbe beéllitasa oldal

zb48]1t,1692099671127 -35-19SEP23-7/7

40-9
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Kor alaki nyomvonal

A kor alaki nyomvonal hasznalata akkor javasolt, ha a
terményt egy kdzéps6 forgaspontu tablara vetették.

Ha a betakaritandd sorok kor alakuak, a kor alaku
nyomvonalat kell hasznalni. Ezzel a GPS gorbe bevitele

alkalmazhato a sorérzékel6khoz.

A kor alaki nyomvonal beallitasahoz

PC10853 —UN—31JANO8

Kér alaku nyomvonal

zb481t,1692099693191 -35-17SEP23-1/7

1. Valassza a Meniit.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692099693191 -35-17SEP23-2/7

2. Valassza ki a GreenStar (GS3) elemet.

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb481t,1692099693191 -35-17SEP23-3/7

3. Valassza az iranyitorendszert.

PC582160 —UN—01AUG23

Irényitérendszer

zb48j1t,1692099693191 -35-17SEP23-4/7

4. Jeldlje ki az Iranyitérendszer beallitasokat.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Irényitérendszer beéllitasok

Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1692099693191 -35-17SEP23-5/7

40-10 e
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5. Jeldlje ki az Kor alaku nyomvonalat a Kévetés
Uzemmaodbol.

6. Valassza a Nézetet.
MEGJEGYZES: Ellenérizze SF1, SF2 vagy RTK jel

PC590560 —UN—17AUG23

Circle Track

A
v

Kor alaku nyomvonal a Kévetési médbol

meglétét a Futtatas oldalon a vevé megtekintésével.

zb48j1t,1692099693191 -35-17SEP23-6/7

7. Valassza a Kor beallitasat.

Gy6z6djon meg a helyes nyomtavrol. Ha a
nyomtav nem helyes, modositsa a nyomtavot az
Iranyitérendszer pontban.

9. Az Aktualis kér (A) mentbdl jeldlje ki a kér nevet.
Ha nincs név, hozzon létre egy Ujat az Uj (C)
kivalasztasaval.

10. Vélassza ki a Kor levezetése modszert a (B)
Médszerbdl.

11. Valassza a Rogzités/leallitas (F) lehetséget a
rogzités elinditasahoz.

12. Valassza az Elfogadas (G) lehetéséget. A kor
kivetitédik a tablara.

13. Nyomja meg a folytatds gombot az AutoTrac
RowSense futtatasahoz.

14. A beallitas visszavonasahoz és az Iranyitérendszer
bedllitdsa oldalra visszatéréshez barmikor
kivalaszthatja a Mégsem elemet.

A—Jelenlegi kor E—Nyomtav (ft)
B—Médszer F—Rogzités/leallitas
C—Uj G—Elfogadas

D—Kiszerelés

Set Circle

Curnent Circle

@) &

©-7]

|

o

l

Cancel

Poirt A Lal: 000000000

Point A Lon:

Ll iiiis]
Track Spacing: 30.000 @
ifti

L0

Method

Drive Cirole 5
-

- sre
|

O

<

PC590583 —UN—17AUG23

Koér beéllitasa oldal

zb48j1t,1692099693191 -35-17SEP23-7/7

Sorkeresé

A Sorkeres6 (csak parhuzamos nyomkovetésnél)

PC582158 —UN—01AUG23

uzemmod sormivelési alkalmazasoknal hasznalatos, ahol
a sorok nem mindig egyenld térkozliek. A sorkeres6 segit

a kezel6nek meghatarozni, hogy melyik sorcsoporton kell

visszatérni a tablara egy referencia pont beallitasa utan,
az el6zd sorcsoportbdl vald kilépéskor.

1. Vélassza a Menlit.

Menii

zb48j1t,1692279379982 -35-21SEP23-1/5

2. Valassza ki a GreenStar (GS3) elemet.

PC582159 —UN—01AUG23

Folytatas a kovetkez6 oldalon

GS3]

GreenStar

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692279379982 -35-21SEP23-2/5

40-11
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3. Valassza az iranyitorendszert.

PC582160 —UN—01AUG23

Iranyitérendszer

zb48j1t,1692279379982 -35-21SEP23-3/5

4. Jeldlje ki az Iranyitérendszer beallitasokat.

PC582161 —UN—01AUG23

Guidance
Settings

Irényitérendszer beéllitasok

zb481t,1692279379982 -35-21SEP23-4/5

5. Jeldlje ki a Sorkeresét a Kovetési moédbal.

PC590595 —UN—17AUG23

Row Finder

6. Menjen a megtekintéshez. Valassza a Sor beallitasa ¢
lehetéséget.
Sorkeresé a Koévetési modbol
zb48j1t,1692279379982 -35-21SEP23-5/5
Nyomvonalvaltas

Lasd a GreenStar 3 2630 kijelzd kezelési utasitas
Iranyitérendszer fejezetét.

zb48j1t,1692279221665 -35-22AUG23-1/1

Arok nyomvonal

A Surface Water Pro és az AutoTrac egyszerre
hasznalatosak egy bakhat nyomvonal létrehozasahoz.

Lasd a SurfaceWater Pro kezelési utasitas (OMPC21751)
Arok fejezetét.

zb48j1t,1692279337562 -35-22AUG23-1/1

Bakhat nyomvonal

A Surface Water Pro és az AutoTrac egyszerre
hasznalatosak egy bakhat nyomvonal l1étrehozasahoz.

Lasd a SurfaceWater Pro kezelési utasitas (OMPC21751)
Bakhat fejezetét.

zb48j1t,1692279350350 -35-22AUG23-1/1

40-12
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Egyenes nyomvonal
Miikédési elv

Az egyenes navigacios nyomvonal izemmad segiti

a kezel6t az egyenes parhuzamos nyomvonalakon
haladasban. El6szdr allitson be egy kezd6 navigacios
nyomvonalat (referencia nyomvonal) a kezd® navigacios
nyomvonal meghatarozasanak moédszereivel. Miutan
meghatarozta a kezd6 nyomvonalat, a program elGallitja
a tablahoz az 6sszes munkamenetet. A létrehozott
munkamenetek felhasznalhatok a Kézi iranyitas és

az AutoTrac mikodtetéséhez. A rendszer mindegyik
munkamenetet az eredeti munkamenetbdl hozza létre,
hogy kikusz6bdlje a kormanyzasi hibak egész tablara vald
kiterjedéseét.

A munkamenetek az eredeti munkamenet azonos
masolatai.

MEGJEGYZES: Az "Irényitasi nyomvonal" és az "AB
vonal" kifejezések csereszabatosak. A Kezdd
nyomvonal a kezel6 altal meghatarozott nyomvonal
és a referencia pont az, amin a tablan az 6sszes
parhuzamos munkamenet alapul.

A parhuzamos munkamenetek kézotti térkéz a
Beallitas varazsléban megadott nyomtav.

Uj egyenes nyomvonal létrehozasa
A Kezd6 nyomvonal megadasanak szamos maodja van:

* A + B — Hatarozza meg a kezd6 nyomvonalat a gépet
rajta levezetve.

* A + Auto B — Hatarozza meg a kezd6é nyomvonalat a
gepet rajta levezetve.

* A+ Utirany — Hatarozza meg a kezdd nyomvonalat az A
pontba vezetve a gépet, és beirva egy elére megadott
utirany ertéket.

PC9508 —UN—240CT06

Egyenes nyomvonal

® Szél./Hossz. — Hatarozza meg a kezd® navigacios
nyomvonalat az A és B pontokhoz beirva az el6re
megadott szélességi és hosszusagi koordinata
ertékeket. ]

® Szé./Hossz. + Utirany — Hatarozza meg a kezd6
navigaciés nyomvonalat az A ponthoz beirva az
elére megadott szélességi €s hosszusagi koordinata
értékeket, majd beirva az elére megadott Utirany értéket.

MEGJEGYZES: A kezdé nyomvonal megadhat6 egy
miivelet alatt is (pl. vetés), de egyes funkciok nem
lesznek elérhetbk a létrehozés alatt.

MEGJEGYZES: Kézi miikédtetés esetén 3 m (10 ft)

hosszu, automata miikédtetés esetén 15 m (45 ft)
hosszu navigaciés nyomvonalat ajanlott késziteni.

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-1/9

Egyenes nyomvonal

1. Valassza a Meniit.

PC582158 —UN—01AUG23

1)

Menii

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-2/9

2. Vdlassza ki a GreenStar (GS3) elemet.

Folytatas a kovetkez6 oldalon

PC582159 —UN—01AUG23

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-3/9

GreenStar

45-1

011224
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3. Valassza az iranyitorendszert. PCS90571 —UN—17AUG23
Iranyitérendszer
zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-4/9
4. Jeldlje ki az egyenes navigacios nyomvonalat a PC590564 —UN—17AUG23
Kovetési modbal. ||” S]raight Track a

5. Valassza ki az egyenes nyomvonal nevét a Navigacios
nyomvonal neve menupontbdl. Ha nem létezik név,
hozzon létre egy Ujat az uj navigaciés nyomvonal
kivalasztasaval.

Egyenes navigéaciés nyomvonal a Kévetési modbol

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-5/9

6. Valassza ki az A beallitasat. PC590568 —UN—17AUG23

I
Set A

A bedllitasa

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-6/9

7. Hatarozza meg a bedllitott B pontot a harom lehetéség — PC590969 —UN—17AUGZS
valamelyikével:

a. A B pont kézi beallitasahoz vezessen a tablan a
kivant helyre és a B pont létrehozasahoz jeldlje ki a
B bedllitasa szoftvergombot. A minimalis tavolsag B beallitasa
3 m (10 ft). Ajanlatos a B pontot beallitani a tabla
tavoli végén a kivan utirany meghatarozasahoz.

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-7/9

b. A B pont automatikus beallitasahoz barmikor jel6lje ~ PC580570 —UN—17AUGZS

ki a B automatikus beallitasa elemet. A B pont ot
bedllitasa automatikusan toérténik, amikor a jarmi “‘”.ﬁ
15 méterre (45 ft) elmegy az A ponttol. +

Ez a mddszer a B pontot a 15 méteres (45 ft) - .
menetbdl szarmazo utolsé 5 adatpontbdl veszi és B automatikus bedllitasa
egy regresszios egyenest hiz a pontokon keresztll

az utirany meghatarozasahoz.

Folytatas a kdvetkezé oldalon zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-8/9

45-2 011224
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c. A B pont beallitasahoz az utirany megadasaval
valassza ki az Utirany beallitasa lehet6séget.
irja be a kivant vonal utiranyt a szamjegy
billentylizetrdl és mentse az értéket az Elfogadas
elem kijelolésével.
A 0.000 az északi, a 90.000 a keleti, a 180.000 a
déli és a 270.000 a nyugati irdnyokat jeldli.

8. A beallitas visszavonasahoz és az Iranyitérendszer
beallitasa oldalra visszatéréshez barmikor
kivalaszthatja a Mégsem elemet.

PC590572 —UN—17AUG23

Utirany

A kezdd nyomvonalat ezzel meghatarozta és a
parhuzamos nyomvonalak létrehozasa automatikus.

zb48j1t,1692099757967 -35-17SEP23-9/9

Adaptiv gorbék
Miikodési elv

Az Adaptiv gorbe funkcioval a kezel6 manualisan
levezetett gorbe Utvonalat rogzithet. Miutan az elsé
munkamenet gorbe rogzitésre kerult és a gép megfordult,
a kezel6 hasznalhatja a parhuzamos navigacios
nyomvonal funkcidt, illetve bekapcsolhatja az AutoTrac
funkciot, amint a kiterjesztett utvonal megjelenik. A gép
végig lesz vezetve a rakdvetkez6 munkamenetek mentén
az elézéleg rogzitett munkamenet alapjan. Minden egyes
munkamenet az eredetileg vezetett munkamenetbdl van
létrehozva, hogy a kormanyzasi hibak ne terjedjenek

ki a teljes tablara. A munkamenetek nem az eredeti
munkamenet megegyez& masolatai. A munkamenet
gorbilete a munkamenetek kozotti hiba megtartasahoz
valtozik. A kezel6 a gépet a kiterjesztett utvonalrdl
egyszerlien lekormanyozva sziikség esetén barhol a
tablan modosithatja a gérbe utvonalat.

MEGJEGYZES: Adaptiv gérbék iizemmédban a
munkamenet kihagyas nem all rendelkezésre.

Az utvonal gorbllete aszerint valtozik, ahogy a kdvetkezd
utvonalak domborubbak vagy homorubbak lesznek.

Az Adaptiv gérbe navigaciés nyomvonal tizemmaoddal
a kezel6 szamos tablamintan haladhat végig kézzel
kormanyozva vagy a rendszer iranyitasa alatt.

PC9028 —UN—16APR06

3

by

PC9029 —UN—17APR06

Folytatas a kovetkez6 oldalon

Adaptiv gérbék (izemmdd

Adaptiv gérbék izemmod

zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-1/8

45-3
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Iranyitasi mintak ~ p
A Kkilonbéz6 tablamintak a kdvetkezok: ff /f
* Szimpla gorbe —
® S-kanyar . N @

* Doboz alak ® ‘El

* Elnyujtott nyomvonal
¢ Spiral

® Kor
Nyomvonal eltolasos lUizemelés C O

Gorbe navigacios nyomvonal funkcié hasznalatanal nem
ajanlatos a nyomvonal eltérés alkalmazasa. A nyomvonal Utvonalak
eltérés nem kompenzdlja a Gorbe navigaciés nyomvonal
uzemmaodban jellemzé GPS eltérést.

PC9032 —UN—17APR06

A—Szimpla gorbe D—S-kanyar
B—Doboz alak E—Elnyujtott nyomvonal
C—Spiral F—Kor

zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-2/8

Uj Adaptiv gorbe nyomvonal létrehozasa PC582158 —UN—01AUG23
MEGJEGYZES: Adaptiv gérbe navigaciés nyomvonal ==
funkcioval vegzett (izemeléshez nincs sziikség [
az Ugyfel, Gazdasag és Tabla beallitasara, de —~
csak egy Altalanos adaptiv gérbe navigacios Y
enu

nyomvonal menthetd el.

1. Vélassza a Menlit.
zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-3/8

2. GreenStar (GS3) kivalasztasa PC582159 —UN—01AUGZ3

GSoE

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-4/8

3. Valassza az iranyitérendszert. PCS90571 —UN—17AUG23

Iranyitérendszer

Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-5/8

011224
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4. Vélassza az Adaptiv gorbét a Kbvetés lizemmodbgl.  PCo90566 —UN—17AUG23
T .
5. Valassza az Adaptiv gorbét nevét a Kdvetés ,',I'”',.'..- Adaptive Curves s
l':'l_zemm(’ﬁ.dbc')l._ Ha_r)em letezik név} |’]OZZOI”1 Iétre egy Adaptiv gbrbék a Kévetés lizemmodbol
Ujat az uj navigacios nyomvonal kivalasztasaval.
6. Haladjon a tablan a kivant helyre, a nyomvonal (pl., permetezésnél, betakaritasnal) az Ismétlés
megkezdéséhez. lizemmaod gombot be kell pipéalnia (bekapcsolni).
7. Inditsa el a rogzitést. Valassza a Rogzités opciot. Alapértelmezetten az Ismétlés lizemmod
. L e . KIKAPCSOLT aéllapotu.
MEGJEGYZES: Az Adaptiv gbrbe régzités letiltott,
amikor az Ismétlés lizemmod bekapcsolt 8. A régzitést a kivalasztas utan a kdvetkezé valtja fel:
allapotu. Uj atvonal régzitésekor (pl., vetésnél)
az Ismétlés lizemmodnal a pipat ki kell venni a. Szlnet

(kikapcsolni). Amikor meglévé utvonalakon halad
zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-6/8

b. Leallitas

MEGJEGYZES: A régzitést csak akkor kell kikapcsolni,
ha géppel a normal tablamintan kiviilre hajt (példaul
a permetezbgép, vetbgép feltbltéséhez) vagy
amikor a felhasznalé nem akarja a forduldkat
régziteni a tabla végén.

9. Tegye meg az elsé munkamenetet. A térképen

megjelenik egy kék iranyitasi nyomvonal. 8
MEGJEGYZES: Egyenes vonalli vezetésnél a régzitett S
utvonal lehet, hogy nem jelenik meg a gép g'
mogott a kijelzén. Az utvonal akkor jelenik 7
meg, ?mlkoT ef q,ep kanyarod/k.. . = o __9 é
A fehér navigacios vonal NEM jelenik meg, m w5 g
amig el nem erte a munkamenet végét és a gép Adaptiv gérbék bedllitasa oldal
meg nem fordult. Miutan a gép megfordult, a
rendszer meghatarozza az iranyitasi utvonalat. A
rendszer megallapitia annak a vonalszakasznak A—Sziinet B—Leallitas
a helyét, amelyik parhuzamos és 1/2 - 1-1/2
nyomtav k6zott helyezkedik el. Megjelenik az i
el6re lathaté atvonal, amihez viszonyitva a FONTOS: Allitsa le a rogzitést a kovetkezo tablaba
kezelb elvégezheti a navigalast. Vezesse végig lépés el6tt. Ennek elmulasztasa az utolsé
a jarmivet a kivant utvonalon. tabla adaptiv gorbe adatainak torlését
eredményezheti, miel6tt a kovetkez6 tablan az
10. Az elsé munkamenet végén forditsa vissza a jarmivet adaptiv gorbe adatokat régzitené.
és létrejon a kovetkezd munkamenethez a fehér ]
navigaciés vonal. A navigacids vonal megjelenéséhez  MEGJEGYZES: A tarolt adaptiv gbrbe navigacios
néhany masodpercre lehet szikség. nyomvonal adatokat a program hozzarendeli a
11. Miutan a szandékolt munkamenethez megjelent Igjzilgltkl;j/_g{zfgI,bgfszge,;f:%élrll{g;‘;i;?&{; n:n\;?g ez
a feher navigacios vonal, nyomja meg a gépen a azt a felhasznalé nem torli és ez atvihets
folytatas kapcsolot (csak AutoTrac esetén) és a gép eqyik kijelzérél a masikra.
automatikusan rakormanyoz erre a munkamenetre.
Kézi iranyitashoz vezesse a gépet a fehér kiemelt
navigacioés vonalon.
12. A tabla befejezésekor jeldlje ki a Rogzités leallitasa
(B) elemet.
Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-7/8
45-5 011224
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GreenStar 3 CommandCenter—Navigaciés nyomvonal

Egyenes utvonal rogzitése vagy navigalas
az akadalyok koriil

1. Inditsa el a rogzitést.

2. Egy jarmd utvonal rogzitésének ideiglenes
ledllitdsahoz jeldlje ki a Régzités szineteltetése
elemet.

3. Az adaptiv gorbe rogzitésének folytatasahoz jeldlje ki
a Rogzités elemet.

A rogzités SZUNETELTETESE és FOLYTATASA kozétti
tavolsagot egy egyenes vonal fogja 6sszekoétni. Ez akkor
lehet hasznos, amikor van egy hosszu egyenes utvonal
szakasz vagy akadalyok korul kell navigalni.

MEGJEGYZES: A létrehozhat6 leghosszabb
athidalé szakasz (a SZUNETELTETES és
annak MEGSZUNTETESE kéz6tt létrehozott
vonalszakasz) tavolsaga 0,8 km (0.5
mérféld) (2640 ft). Nagyobb tavolsagnal a
vonalszakasz nem fog ésszekapcsolodni, ami
rést eredményez az utvonalon.

A—R®&gzités SZUNETEL D—Rogzités SZUNETELTETE-

B—Athidalé szakasz SENEK MEGSZUNTETESE
létrehozasa a két pont E—Egyenes vonalként
osszekotéséhez rogzitett utvonal az A és D

C—Sziineteltetés alatt nem pontok k6zott

rogzitett traktor atvonal

PC9284 —UN—29JUL06

Akadaly kordl

-
-
—_——

PC9285 —UN—08AUG06

Egyenes utvonal

zb48j1t,1692100048683 -35-19SEP23-8/8

45-6

011224
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GreenStar 3 CommandCenter—Navigaciés nyomvonal

AB gorbék
Miikédési elv

Az AB gorbék izemmadddal a kezel6 olyan gorbe
parhuzamos munkameneteket tud levezetni, amelyek
végpontja a tabla valamelyik végén van. Az iranyitasi
nyomvonalak parhuzamosak lesznek a nyomvonallal
barmelyik iranyban és létrehozasuk az eredeti nyomvonal
alapjan torténik annak biztositdsara, hogy a kormanyzasi
hibak ne terjedjenek tovabb az egész tablara.

A Kezdd nyomvonal az a referencia nyomvonal, amin

a tablan az dsszes rakdvetkez6 munkamenet alapul.
Miutan az els6 AB gorbét (kezdd nyomvonal) létrehozta,
a program 4 nyomvonalat allit el6. A rendszer folytatja
a tovabbi munkamenetek létrehozasat, amikor a jarmi
megtette a képernydn kijelzett utols6 munkamenetet is.

MEGJEGYZES: AB gérbék iizemmédban rendelkezésre
all a munkamenet kihagyas.

AB gorbe utvonal informacié létrehozasa — Amint a
rendszer a kezd6 nyomvonal régzitése utan létrehozza
a kezdeti munkameneteket, vagy tovabbi munkamentek
Iétrehozasakor a tavlati nézeten megjelenik az "AB
gorbe létrehozasa" szbveg. Ezalatt nem tudja elhagyni a
nyomvonalat egyetlen utvonalnal sem.

AB gorbe létrehozasanak korlatai — A kezdetben
rogzitett AB gorbének legalabb 10 ft hosszunak kell
lennie, hogy az iranyitdshoz érvényes AB gbrbe legyen.
A jarm(inek a kezdé nyomvonal rogzitési helyétél 400
méteren (0.25 mérfold) belll kell lennie, hogy a rendszer
megkezdje a gorbe Utvonalak létrehozasat. Ha a jarmi
ennél a kiilsé hatarértéknél van, néhany percre sziikség
lehet a képerny6n megjelend utvonal létrehozasahoz.

PC9028 —UN—16APR06

%%%%%

=
M

AB gérbék lizemmod

Ezalatt az "AB gorbe létrehozasa" szdveg lesz lathatd
a képernydn.

Tobb AB gorbe egy tablan — Egy tabla tébb AB gorbe
utvonalat is tartalmazhat. A tablahoz mindegyik AB
gorbéjeét kulon kell felvenni és egyedi névvel kell ellatni.

Nyomvonal szamozas — A nyomvonalak szamokat
kapnak, hogy lehetévé tegyék a munkamenet kihagyast
és segitség a munkamenetek kikeresését. Az iranycimkét
(E,D,K és Ny) a gorbén az els6 és utolsé pont kdzott
megallapitott utirany hatarozza meg.

Az utvonal gorbulete aszerint valtozik, ahogy a kdvetkez6
utvonalak domborubbak vagy homorubbak lesznek.

Uj AB gorbe nyomvonal létrehozasa

Hasznalja a kovetkezd eljarast az els6é AB gorbe
(kezdd nyomvonal) beadllitdsahoz, amire a tovabbi goérbe
munkamenetek alapulnak.

MEGJEGYZES: Téablanként tébb AB gérbe régzithets.
Ezeket kiilén kell elnevezni és régziteni.

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-1/7

1. Vélassza a Menlit.

PC582158 —UN—01AUG23

Menii

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-2/7

2. Valassza ki a GreenStar (GS3) elemet.

Folytatas a kovetkez6 oldalon

PC582159 —UN—01AUG23

GreenStar

GS3;

GreenStar (GS3)

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-3/7

45-7
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GreenStar 3 CommandCenter—Navigacios nyomvonal

3. Valassza az iranyitérendszert.

PC590571 —UN—17AUG23

4
lgll
uidanc
Irényitérendszer

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-4/7

4. A Kovetés izemodbdl jeldlje ki az AB gorbéket.

5. Valassza az AB gorbét nevét a Kovetés izemmaodbal.
Ha nem létezik név, hozzon létre egy Ujat az Uj
navigaciés nyomvonal kivalasztasaval.

6. Haladjon a tablan a kivant helyre, a nyomvonal
megkezdéséhez.

7. Inditsa el a régzitést. Valassza a Rdgzités opciot.

PC590565 —UN—17AUG23

|) AB Curves

@

AB gérbék a Kbvetés lizembdbol

8. Ardgzitést a kivalasztas utan a kdvetkez6 valtja fel:

a. Szinet

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-5/7

b. Ledllitas

9. Tegye meg az elsé munkamenetet. A térképen
megjelenik egy kék iranyitasi nyomvonal.

MEGJEGYZES: Egyenes vonall vezetésnél a régzitett
utvonal lehet, hogy nem jelenik meg a gép
mogott a kijelzén. Az utvonal akkor jelenik
meg, amikor a gép kanyarodik.

10. A munkamenet végén nyomja meg a Roégzités
leallitasa (B) elemet, amire a navigaciés nyomvonal a
memodriaba elmentésre kerdl.

MEGJEGYZES: Ha régzités kézben elvész a GPS jel,
a rogzités leall és a ponthoz régzitett AB gérbe
mentésre keril. Ha az AB gérbe nem az, amit
a kezeld tervezett, az térolheté a Navigacios
nyomvonal beallitas oldalon Iévé Navigacios
nyomvonal térlése gomb segitségével.

Folytatas a kdvetkez6 oldalon

AB gérbe beallitasa oldal

A—Sziinet B—Leallitas

v/

Concal
arz

PC590590 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-6/7

45-8
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Egyenes utvonal rogzitése vagy navigalas
az akadalyok koriil

1. Inditsa el az AB gorbék rogzitését.

2. Egy jarmi utvonal rogzitésének ideiglenes
ledllitdsahoz jeldlje ki a Régzités sziineteltetése
elemet.

3. Az AB gorbe rogzitésének folytatasahoz jeldlje ki az
AB gorbék rogzitése elemet.

A rogzités szlineteltetése és folytatasa kozotti tavolsagot
egy egyenes vonal fogja 6sszekotni. Ez akkor lehet
hasznos, amikor van egy hosszu egyenes utvonal
szakasz vagy akadalyok kordl kell navigalni.

MEGJEGYZES: A létrehozhato leghosszabb athidalé
Szakasz (a szlineteltetés és annak megsziintetése
kbzott létrehozott vonalszakasz) tavolsaga 0,8
km (0.5 miles) (2640 ft). Nagyobb tavolsagnal
a vonalszakasz nem fog 6sszekapcsolédni, ami
rést eredményez az utvonalon.

.

PC9030C —UN—270CT06

. 3 | . . L Navigalas az akadalyok kéril
A—Sziineteltetés akadaly elétt C—A kezd6 navigacios

B—Folytatas akadaly utan nyomvonalbdl Iétrehozott
utvonalak

zb48j1t,1692100403680 -35-17SEP23-7/7

Kor alakl:l nyomvonal PC582158 —UN—01AUG23

Miikddési elv f

A Kor alaku nyomvonal funkcio segit a kezel6nek a tablan
koncentrikus kérokon vezetni, kdzponti forgaspontu =
ontozésnél. A kezeldk létrehozhatnak kezd6kort tobbféle Mendi
modon. A kezd6kdr meghatarozasa utan a program az

Osszes tobbi kort létrehozza a tablan.

A Kor alaki nyomvonal tzemmaod rendelkezésre all

a Kézi iranyitashoz, azonban a kér alaki nyomvonal
uzemmaodban mikodtetett AutoTrac funkcidhoz sziikséges
mind az AutoTrac, mind a Pivot Pro aktivalas. Pivot Pro
aktivalas csak Eszak-Amerikaban all rendelkezésre.

A rendszer tarolja és egy tablanévhez tarsitja a kor
kdzéppontjanak szélességi és hosszusagi koordinatait.
Ha nincs kijelOlve tabla egy kér kbzéppont megadasanal,
Altalanos kor kozéppontok kerlilnek mentésre. A kor
kozéppontok késébbi hasznalathoz el6hivhatok.

Egy uj kor alaki nyomvonal létrehozasa

1. Vélassza a Menlit.
Folytatas a kovetkez6 oldalon zb48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-1/6
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2. Vélassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC582159 —UN—01AUG23
oot
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-2/6
3. Valassza az iranyitérendszert. PC590571 —UN—17AUG23
uidanc
Irényitérendszer
zb48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-3/6
4. Jeldlje ki az Kor alaku nyomvonalat a Kévetés PC590567 —UN—17AUG23
tizemmodbdl. @ Circle Track —

5. Valassza ki a kér alakiu nyomvonal nevét a Navigacios
nyomvonal neve menupontbdl. Ha nem létezik név,
hozzon létre egy Ujat az Uj navigaciés nyomvonal
kivalasztasaval.

Koér alaku nyomvonal a Kévetési médbol

kdzéppontjanak optimalis kiszamitasa és a pontosabb
nyomvonal érdekében célszerl a teljes kort megtenni a
6. Haladjon a tablan a kivant helyre, a nyomvonal geppel.

megkezdésehez. 1. Vezesse a tablan a kivant helyre a kor alaku

Ko6r megtétele modszer munkamenet megtételéhez.

Korok vezetése — Létrehoz egy kor alaku nyomvonalat a
kivant kor legalabb 10 szazalékanak levezetésével. A kor

zb48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-4/6

2. Vélassza ki a rogzitést (A) a kor alaku nyomvonal E
levezetéséhez. ? * Y EO L:)
Racord ||Lat/Long
3. Valassza ki a Kér rogzités leallitasa elemet. A | ®
kér alaku nyomvonalak létrehozdsa automatikus a '
beallitasban megadott nyomtavval.

MEGJEGYZES: Amikor a kézéppont kiszamitaséhoz
elegendéd kért vezetett le, megjelenik a Kér
régzitésének leéllitasa gomb.

[se]

N

O]

2

A—Rogzités B—Szél./hossz. ~

v/ |

) /Il z

| Cancel |

E ] L] >

’@) = g

[©2]

0

+ 3

o

Koér alaku nyomvonal oldal beéllitasa

Folytatas a kévetkezé oldalon 7b48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-5/6

45-1 o 011224
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Szél./hossz. médszer

Enter Center Point

1. Valassza ki a szél./hossz. (B) navigaciés nyomvonalat.

) Latitude
2. lIrja be a kivant szélességi és hosszusagi értékeket @

tized fokokban. A tablahoz kordbban tarsitott

szélességi és hosszusagi értékek megjelennek az )

induld képernyé elsé megjelenésekor. Longitude
3. Mentse az értékeket az Elfogad (C) lehetéség

kivalasztasaval. A kor alaku nyomvonalak létrehozasa
automatikus a beallitasban megadott nyomtavval.

MEGJEGYZES: Sziikség lehet arra, hogy a jarmiivet
raallitsa a kérben jaré berendezés nyomvonalra
vagy a kézponti nyomvonal eltolassal a
nyomvonalakat a jarmiihéz igazitsa.

A—Szélesség C—Elfogadas
B—Hosszusag

% ©
Cancel Accept

Kézéppont

PC590584 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692100524545 -35-17SEP23-6/6

SorkereS6 PC582158 —UN—01AUG23
S ||
1. Valassza a Mendt. [
| ||
|
=
Menii
zb48j1t,1692279954088 -35-17SEP23-1/3
2. Valassza ki a GreenStar (GS3) elemet. PC882159 —UN—01AUGZ3
CS R
GreenStar (GS3)
zb48j1t,1692279954088 -35-17SEP23-2/3
3. Valassza az iranyitérendszert. PCS90571 —UN—17AUGZ3
4. Jeldlje ki a Sorkeres6t a Kdvetési modbal.
5. Menjen a megtekintéshez.
6. Valassza a Sor beallitasa lehetéséget. Iranyitorendszer

zb48j1t,1692279954088 -35-17SEP23-3/3
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ios kijelz6—Navigaciés nyomvonal

Egyenes nyomvonal

1. Valassza a Menlit.

PC28961 —UN—24APR23

Menii
7b48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-1/9

2. Vélassza ki az AutoTrac iranyitorendszert. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac iranyitérendszer
zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-2/9

3. Valasszon ki a Navigaciés nyomvonal beallitast.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nyomtéav beéllitasa
zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-3/9

4. Valassza az Uj navigaciés nyomvonal lehetéséget, ha ~ PC590576 —UN—17AUG23

nincs meglévé navigacios nyomvonal.

New Track

Uj navigéciés nyomvonal
zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-4/9

5. Jeldlje ki az Egyenes navigacidos nyomvonalat (A). Select Guidance Method (2)

Valassza ki a rendelkezésre allo lehetéségek kozul

barmelyik médszert. | Straight Track I ;
A—Egyenes'nyomvonal F— Sz'éIIHossz + utirany | curve Track * A+BMethod A+ Heading Auto B -
B—A + B moédszer moédszer | Method Method R
C—A + Gtirdny médszer G—Hozzaférés: A+ B 2
D—Auto B médszer H—Hozzaférés: A + utirany | circle Track ; —® W Nl
E—Szél/Hossz médszer I— Hozzaférés: Szél./Hossz. + | i i ilali Fidili z
atirany | Pigef : I : ; ; i 7
| Boundary Track . = = b )
| Lat/Lon + Access: Access: Access: %
Heading A+B A+Heading  Lat/Lon+ 8
Method Heading a
Egyenes navigaciés nyomvonal opciék
Folytatas a kévetkezd oldalon zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-5/9
50-1 011224
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6. Valassza ki a navigacidos nyomvonal nevét.

PC590577 —UN—17AUG23

Track Name

Track 1

E)

Nyomvonal neve

zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-6/9

7. Valassza ki a tablat. PC590578 —UN—17AUG23
. , . Field
Nyomja meg az OK gombot. Haladjon a tablan a
kivant helyre. south 40 }
Tébla
zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-7/9
9. Valassza ki az A beallitasat. PC590579 —UN—17AUG23
{ SetA
A beéllitasa
zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-8/9
10. Valassza ki a B beallitasat. PC90580 —UN—17AUGZ3

B beéllitasa

zb48j1t,1692106465016 -35-17SEP23-9/9

Gorbe nyomvonal

1. Valassza a Meniit.

PC28961 —UN—24APR23

Menii

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-1/6

2. Valassza ki az AutoTrac iranyitérendszert.

Folytatas a kdvetkez6 oldalon

PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac irényitérendszer

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-2/6

50-2
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4. generacios kijelz6—Navigaciés nyomvonal

3. Valasszon ki a Navigaciés nyomvonal beallitast.

PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nyomtav beéllitasa

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-3/6

4. Valassza az Uj navigaciés nyomvonal lehetéséget, ha
nincs meglévé navigaciés nyomvonal.

PC590576 —UN—17AUG23

New Track

Uj navigéciés nyomvonal

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-4/6

5. Valassza ki a Gorbe navigacidos nyomvonalat (A).
Valassza ki a rendelkezésre allo lehetéségek kozul
barmelyik modszert.

6. Haladjon a tablan a kivant helyre.

A—Gorbe nyomvonal
B—Adaptiv gérbe

C—AB gorbe

Select Guidance Method ®

Straight Track >

Curve Track Adaptive AB Curve
/ Curve

Circle Track -

Boundary Track -

PC28846 —UN—22AUG23

B ]
Gorbe navigaciés nyomvonal opciok

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-5/6

7. Valassza a rogzitést (A) a rogzités elinditasahoz.

8. A felvétel befejezéséhez valassza a Munkamenet
befejezése (C) lehetdséget.

9. Vélassza az OK lehetséget a munkamenet
mentéséhez, vagy a Mégse lehetéséget a
gorbe nyomvonal rogzitési munkamenethez valo
visszatéréshez.

MEGJEGYZES: A befejezés utén a munkamenethez
tovabbi gbrbe szakaszok a navigaciés nyomvonal
Szerkesztésével adhatok hozza.

A—Rogzités
B—Sziinet/Stop

C—Munkamenet vége

Record Track

@ Status
t

(@)

n
—

PC590588 —UN—17AUG23

Nyomvonal régzitése

zb48j1t,1692108125002 -35-17SEP23-6/6

50-3
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4. generécios kijelz6—Navigaciés nyomvonal

PC28961 —UN—24APR23

Kor alaki nyomvonal

1. Vélassza a Menlit.

Menii

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-1/7

2. Valassza ki az AutoTrac iranyitorendszert. PC28717 —UN—25AUG22

AutoTrac iranyitérendszer

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-2/7

3. Valasszon ki a Navigacios nyomvonal beallitast. PC590575 —UN—17AUG23

Set Track

Nyomtav bedllitasa

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-3/7

4. Valassza az Uj navigaciés nyomvonal lehetéséget, ha ~ PC590576 —UN—17AUG23
nincs meglévd navigaciés nyomvonal.
9 9 y New Track
Uj navigéciés nyomvonal

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-4/7

5. Valassza ki a Kor alaku nyomvonal (A) lehetéséget. .
Valassza ki a rendelkezésre all6 lehetéségek kdzil Select Guidance Method @
barmelyik médszert. G
A—Kaér alaki nyomvonal C—Szél./hossz. kér Straight Track 6 O
B—Kor megtétele
Curve Track *  Drive Circle Lat/Lon
| Circle
0) g
2
Circle Track - g
/ ]
! )
.
Boundary Track  » g
g
Koér alakt nyomvonal opciok
Folytatas a kdvetkez6 oldalon zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-5/7
50-4 011224
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4. generacios kijelz6—Navigaciés nyomvonal

Kor megtétele

1. Vezesse a tablan a kivant helyre a kor alaku
munkamenet megtételéhez.

2. Vdélassza a Kezdés (A) lehet6séget az Uj navigacios
nyomvonal régzitéséhez.

3. Haladjon végig az erd6géppel a kivant kor alaku
munkameneten.

4. A rogzités leallitasahoz valassza a Kész (B)
lehetdséget.

MEGJEGYZES: Amikor a kézéppont kiszamitaséhoz
elegendd koért vezetett le, megjelenik a Kész gomb.

A—Inditas
B—Kész

C—Torlés

Record New Track

()

{ Cancel @

Kor alaku nyomvonal levezetése

PC590587 —UN—17AUG23

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-6/7

Szél./hossz. kor

1. Vezesse a tablan a kivant helyre a koér alaku
munkamenet megtételéhez.

2. Valassza az Aktualis (A) lehet6séget, ha az aktualis
szélesség és hosszusag helyes.

3. Adja meg szélességi (B) és hosszusagi (C) fokot.

4. Valassza ki a Mentés (D) lehet6séget.

A—Aktualis hasznalata
B—Szélesség

C—Hosszusag
D—Mentés

Create Track | Lat/Lon Circle (i)

Center Point
Current Position Latitude
41.59565827 -93.60353088 *iJJ
Latitude Longitude
Longitude
IS Use Current @ =5 © .i]J §
-, =]
<
Track Spacing zl
=1
30.000 ft il
(2]
8
¥ Cancel J s Save (:) g
o

Szél./hossz. kor alaki nyomvonal

zb48j1t,1692108138989 -35-17SEP23-7/7

Tabla kontur alapjan generalt nyomvonal

1. Valassza a Meniit.

PC28961 —UN—24APR23

Menii

zb48j1t,1692108148895 -35-17SEP23-1/5

2. Valassza ki az AutoTrac iranyitérendszert.

PC28717 —UN—25AUG22

®

AutoTrac irényitérendszer

Folytatas a kovetkez6 oldalon

zb48j1t,1692108148895 -35-17SEP23-2/5
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4. generécios kijelz6—Navigaciés nyomvonal

3. Valasszon ki a Navigacios nyomvonal beallitast. PC590575 —UN—17AUG23
Set Track

Nyomtéav bedllitasa

zb48j1t,1692108148895 -35-17SEP23-3/5

4. Valassza az Uj navigaciés nyomvonal lehet6séget, ha ~ PC590576 —UN—17AUG23
nincs meglévd navigacidés nyomvonal.
¢ g y New Track
Uj navigéciés nyomvonal

zb48j1t,1692108148895 -35-17SEP23-4/5

5. Valasszon egy Tabla kontur alapjan generalt .
nyomvonal (A). Valassza a Tablakontdr mentén Select Guidance Method
végrehajtott miivelés (B) lehetdséget.

6. Valasszon egy tablat és hatart a tablakontur
mentén végrehajtott miivelés navigacios nyomvonal Straight Track >
Iétrehozasahoz.

7. Valassza a kovetkez6 lehetéséget a tablakontur
mentén végrehaijtott mivelés beallitasahoz.

Curve Track * | Boundary Fill

A—Tabla kontar alapjan B—Tablakontur mentén
generalt nyomvonal végrehajtott mivelés

Circle Track >

®

Boundary Track

PC28848 —UN—22AUG23

Tabla kontur alapjan generalt nyomvonal lehetéségek

zb48j1t,1692108148895 -35-17SEP23-5/5
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Diagnosztika

A GreenStar 3 diagnosztikai képerny6i

MEGJEGYZES: Lehetséges diagnosztikai vélaszok,
révid magyarazattal.

GreenStar - Diagnostic Readings

RowSense

View @ ]
System Mode AutoTrac RowSense

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes
Availabla

®AuloTrac License SF2
Row Offset 0
@F’ri mary Steering Source GPS

Sensor Coast Mode Time 0
Remaining
(sec)

OrowiSir - Dkt Manlinge:

Dt software changes, read the lalest Operalor Manual prior to opevation. To
obtain a copy, see your dealer of Vish vavm. deere.com

@ ¢

AutoTroc RowSense

view |RowSense

Row Sensor s Avslable Ve
@ RowSense Adivalion Avalable Yes
MutoTrae License:  5F2
Row Offset: 0
(]
Primary Steering Source GRS

Bensor Comst Mode Tinwe Rernaining: 0
(=ec)

@ Left Senzor Voltage: 25
@ Right Sensor Voltage: 2.6

® Calibrate Sensor : : CAL |
@ Calibration Status:  Calibrated

PC590585 —UN—17AUG23

PC590586 —UN—17AUG23

GreenStar 3 CommandCenter diagnosztikai értékek

E—AutoTrac licenc

F—Soreltérés

G—Elsédleges kormanyzasi
forras

A—Megtekintés
B—Rendszer mod
C—Sorérzékel6k rendelkezésre
allnak
D—RowSense aktivalas van
megmaradt idé

Sorérzékeldk elérhetok:
* A—lgen
* B - Nem

Sorkovetés aktivalas elérhetd:

* A —Igen (ha elérhet6 az AutoTrac RowSense GS3
aktivalas)

* C — Nem (ha nem érhet6 el az AutoTrac RowSense
GS3 aktivalas)

AutoTrac licenc:
* A —Igen (SF1)
* B —Igen (SF2)
* C — Nem

Sor eltolas:
* Aktualis sor eltérési érték, mért tavolsag hivelyk (in.)
vagy milliméter (mm) mértékegyseéggel.

Elsédleges kormanyzasi forras:
* A — Nincs

H—Erzékeld passziv lizemmod

GreenStar 3 kijelzé diagnosztikai értékek

I— Bal érzékel6 fesziiltség
J— Jobb érzékel6 fesziiltség
K—Erzékel6 kalibralasa

B -GPS
® C — Sorérzékel6k

L—KAL
M—Kalibracié allapota

Erzékeld passziv izemmod megmaradt idé:
* Visszaszamlalo elveszett GPS jelnél, masodpercben

kijelezve.

Bal érzékel6 fesziiltség

* A érzékel6 nyugalmi feszlltségének kisebbnek kell

lennie 2,5 V-nal.

Jobb érzékel6 fesziltség

¢ A érzékeld nyugalmi feszlltségének legalabb 2,5

voltnak kell lennie.
Erzékel kalibralasa
Kalibracio allapota

¢ Kalibralva
* Nem kalibralt

zb48]1t,1692098536255 -35-12SEP23-1/1
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Diagnosztika ‘

Diagnosztikai képernyé a Gen4 szamara

AutoTrac allapot: Az AutoTrac allapota megijeleniti a
AutoTrac koérdiagramot és a AutoTrac BE / Kl kapcsol6t.

MEGJEGYZES: A kévetési teljesitmény és allapotok
értéke folyamatosan kiszamitasra keriil, amikor az
AutoTrac be van kapcsolva (4/4 allapot kérdiagram)
és koveti a nyomvonalat. Az értékek nem
frisstilnek, amikor az AutoTrac leesik a 3/4 vagy
2/4 allapot kérdiagramra, és az értékek "---"-re
valtanak 1/4 allapot kérdiagramon.

Nyomkovetési teljesitmény (A)

MEGJEGYZES: A kévetkezé értékek mindegyike 95
szazalékos értékként jelenik meg, ami azt jelenti,
hogy az id6 95%-aban a teljesitmény egyenlé
vagy nagyobb lesz, mint a kijelzett érték.

95%-0s nyomvonal elhagyasi hiba - Tavolsag a
legkdzelebbi nyomvonaltdl a géphez. A hiba addig
ndvekszik, amig a gép el nem ér a két nyomvonal
kozott félutra, majd a hiba elkezd csdkkeni, ahogy a gép
megkdzeliti a kévetkezé nyomvonalat. J6 kdrilmények

AuitaTrac Slatus Tracking Perlormance @
95% Off-Track Error
95% Heading Error
95% Yaw Rate
Canditians e
Enabled .
Whee| Slip .
m i Surface Roughness Reugh Smoath
Last Exit Code GPS Health
e Accuracy 0%
&
Signal Srrength 0 dB
AutaTrac System @
MutaTrac Mada AT1.0

MuaTrac Resume Switch

PC590594 —UN—17AUG23

Diagnosztikai képernyé a Gen4 szamara

A—Nyomkovetési teljesitmény C—GPS allapot
B—Korilmények D—AutoTrac rendszer

kdzott ezeknek az értékeknek egyenlének vagy kisebbnek
kell lennie:

4.8—12.9 km/h (3 —8 mph)

12.9—19.3 km/h (8—12 mph) 19.3—24.1 km/h (12—15 mph)

Nyomvonal elhagyasi hiba 4 cm (1.6 in)
(minden nyomvonal tipus)

8 cm (3.2in) 12 cm (4.7 in)

95%-o0s irany hiba - A gép haladasi irdnyat jelzi az aktualis
nyomvonalhoz képest. Jo koriimények kozott ezeknek az
értékeknek egyenlének vagy kisebbnek kell lennie:

4.8—12.9 km/h (3 —8 mph)

12.9—19.3 km/h (8—12 mph) 19.3—24.1 km/h (12—15 mph)

Egyenes nyomvonal 0,8°

1° 1,2°

Gorbe / kor alakd nyomvonal (Ez | 1,6°
az érték a gorbe élességétdl figg.

Az élesebb gérbék magasabb

értéket kapnak.)

3,0° 3,6°

95%-o0s kitérési sebesség - A gép forgasi sebessége,
ami hatassal van a nyomkoévetési teljesitményre. Jo

korulmények kdzott ezeknek az értékeknek egyenlének
vagy kisebbnek kell lennie:

4.8—12.9 km/h (3 —8 mph)

Egyenes nyomvonal 1°

12.9—19.3 km/h (8—12 mph) 19.3—24.1 km/h (12—15 mph)
1,5° 1,8°

Gorbe / kor alakd nyomvonal (Ez | 2°
az érték a gorbe élességétdl fugg.

Az élesebb gorbék magasabb

értéket kapnak.)

4,5° 5.4°

Korilmények (B)

MEGJEGYZES: Az optimélis tartoményon kiviili
értékeknél vilagit egy sarga LED éallapotjelz6. Az
optimalis tartomanyon bellili értékeknél vilagit
egy zéld LED éallapotjelzé.

Feliileti egyenetlenség - A terllet jellemzdje, ahol a
gép mikodik. Ez a hossziranyu és keresztiranyu délés
és sebesség bemenetekbdl van kiszamitva a StarFire
vevBbél. A fellleti egyenetlenség jelz6 sav sarga, amikor

Folytatas a kovetkezé oldalon zb48j1t,1692676792441 -35-23AUG23-1/2

az optimalis tartomanyon kivil van, és a z6ld, amikor az
optimalis tartomanyon belil van.

Kerékcsuszas - A kerékcslszas szazalékos értéke a
gép és a GPS sebesség kozotti kerék sebesség érték
osszehasonlitasaval mérhet. A 6%-nal nagyobb érték
azt jelzi, hogy a kerékcsuszas negativ hatassal lehet az
AutoTrac teljesitményére.

GPS allapot (A)

55-2
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Diagnosztika

Pontossag - A vevd pozicid pontossaga, mely
szazalékban van kijelezve. A megadott pontossag és
megismételhetéség eléréséhez 100%-o0s pontossag
szukséges.

Jelerésség - A vevd altal vett StarFire korrekcios jel
mindsége.

AutoTrac rendszer (D)

AutoTrac lizemmad - A gépre szerelt AutoTrac
vezérlbegység tipusat jelzi.

Vezérl6egység

AutoTrac mod

AutoTrac vezérl6egység Reichhardt

AT2 (7R alvazszam 110101—, 8R alvazszam 160001—, 8RT al- AT 2.0
vazszam 923001—, 8RX alvazszam 801001—)

AT1 (beépitett vagy gyarilag beszerelt Autotrac vezérl6egység) AT 1.0
AutoTrac vezérléegység 300 ATC 300
Autotrac vezérl6egység Raven ATC Raven

ATC Reichhardt

AutoTrac vezérléegység Deere ATC Deere
AutoTrac Universal 300 ATC 300
AutoTrac Universal 200 ATC 200
AutoTrac Universal 100 ATC 100

AutoTrac visszaallas kapcsol6 - Jelzi a

BEKAPCSOLAST, ha az AutoTrac visszaallas kapcsol6t kapcsolét elengedi.

megnyomja és a KIKAPCSOLAST, amikor a visszaallas

zb48j1t,1692676792441 -35-23AUG23-2/2
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A sorérzékelok tisztitasa

A sorérzékelok tisztitasa

VIGYAZAT: Allitsa LE a motort, miikédtesse a
parkoloféket és vegye ki a kulcsot.

Emelje fel az adaptert, és engedje le a biztonsagi
kitamasztét (A) a hidraulikus munkahenger szarara.

A sorérzékel6ket naponta kell ellenérizni, hogy tisztitasuk
szUkséges-e. Ha az érzékel6kon sok anyag gyllt 6ssze,
az megakadalyozhatja a szabad mozgast és hatranyosan
befolyasolhatja a teljesitményt. A sorérzékelbk
tisztitdsahoz tavolitsa el a hulladékot az érzékel6krdl

és kornyekukrél. Ellendrizze az érzékel6k akadalytalan
mozgasat.

Evente ellenérizze az érzékelSk perselyének és
tengelyének tulzott kopasat. Sziikség esetén cserélje ki.

A—Biztonsagi tamasz

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -35-11NOV08-1/1
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Rendelkezésre all6 John Deere szervizkiadvanyok

Miiszaki informaciok

A javitasi utasitasok a John Deere keresked6tél
beszerezhetdk. A kiadvanyok nyomtatott vagy CR-ROM
formaban érhetbek el.

A megrendeléseket a kdvetkez6 modokon lehet leadni:

* John Deere Miiszaki Informéaciés Aruhaz:
www.JohnDeere.com/TechinfoStore

* Hivja a 1-800-522-7448 telefonszamot

* Forduljon a John Deere keresked&jéhez

A rendelkezésre all6 informaciok az alabbiak:

Az ALKATRESZ KATALOGUSOK tartalmazzak a gép
alkatrészeit robbantott abrakkal, hogy kénnyebben be
tudja azonositani a megfelel6 alkatrészt. Hasznos az
0ssze- és a szétszerelés soran is.

L == :-.c.._..:_ :'E—, =

H'“'" L
TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -35-07DEC16-1/4

A KEZELESI UTASITASOK a biztonsagi, lizemeltetési,
karbantartasi és javitasi informaciokat tartalmazzak.

s s -
L "_--_._ﬂ_F_"_.... = W

=

A"

TS191 —UN—02DEC88

DX,SERVLIT -35-07DEC16-2/4

A JAVITASI UTASITASOK a gépének a javitasi
informacioéit tartalmazzak. Megtalalhatéak benne a
m(iszaki adatok, az illusztralt 6ssze- és szétszerelési
folyamatok, hidraulika olaj aramlasi diagramok, bekétési
rajzok. Egyes termékekhez kuldn utasitas van a
javitashoz és a diagnosztikahoz. Egyes részegységek,
mint a motorok, kildn részegység javitasi utasitdsban
vannak leirva.

TS224 —UN—17JAN89

Folytatas a kovetkez6 oldalon DX,SERVLIT -35-07DEC16-3/4
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Rendelkezésre all6 John Deere szervizkiadvanyok

Az OKTATASI FOLYAMAT 6t atfogd kényvsorozatbdl
all, melyek gyartotol fuggetlendl taglaljak az alapvetd
informaciokat:

* A Mez6gazdasagi alapismeretek sorozat a
névénytermesztési és allattartasi technologiakat
taglalja.

* A Farmgazdalkodas sorozat valds problémakat vizsgal
és nyujt gyakorlati megoldasokat a marketing, a
pénzligy a gépvalasztas és a teljesités tertletén.

¢ A Javitasi alapismeretek kézikdnyvek bemutatjak,
hogy hogyan kell nem kozuti jarmiiveket javitani és
karbantartani.

* A Géplzemeltetési alapismeretek kézikonyvek
elmagyarazzak a gép képességeit és a beallitasokat,
hogyan lehet a gép teljesitményét javitani, és hogyan
lehet a sziikségtelen szantofoldi miveleteket elkerulni.

* A Kompakt gép alapismeretek kézikonyvek a kompakt
gépek javitasara és karbantartasara vonatkozo
ismeretekkel foglalkoznak 40 TLT l6erdig.

THE PRECISION-FARMING

]
RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -35-07DEC16-4/4
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A John Deere szerviz biztositja Onnek a folyamatos munkat

A John Deere az On szolgalatara all
A VEVOI ELEGEDETTSEG fontos a John Deere szamara.

Keresked6ink torekszenek az azonnali és hatékony
alkatrész ellatasra és szerviz szolgaltatasra:

—Karbantartasi és cserealkatrészek a gépének a ©
tamogatasara. Ef(
—Képzett szerelGk és a szilkséges diagnosztikai és javito l
szerszamok az On gépének javitasahoz. 7
3
VEVOI ELEGEDETTSEG PROBLEMA KEZELESI
FOLYAMAT
2. Beszélije meg a problémat a kereskedd
szervizvezetdjével.
Az On John Deere kereskedje elkdtelezett a 3. Ha nem tud segiteni, magyarazza el a problémat a
gép tamogatasaban és az eléforduld problémak oreckodd t%’., " gY. ,t P X
megoldasaban. ereskedés vezetbjének és kérjen segitséget.
1. A kereskedd felkeresésekor legyen felkészilve a 4. Haa problema toyabt’)r.a is fenn all, és a k’ereskedese
. e Y x i nem tudja megoldani, kérije meg a kereskedést, hogy
kovetkez6 informaciokkal: . o 2
bvegyék fel a kapcsolatot a John Deere-rel segitség végett.
—Gép tipus és termékazonosité szam Vagy vegye fel a kapcsolatot az Mg-i Vevészolgalattal
oL a 1-866-99DEERE (866-993-3373) szamon, vagy irjon
—A vasarlas datuma e-mailt a www.deere.com/en_US/ag/contactus/ cimre.
—A probléma természete DX,IBC,2 -35-02APR02-1/1
IBC-1 011224
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A John Deere szerviz biztositia Onnek a folyamatos munkat
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A John Deere szerviz biztositia Onnek a folyamatos munkat
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A John Deere szerviz biztositia Onnek a folyamatos munkat
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