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Uvod

Predslov

POZORNE S| PRECITAJTE TENTO NAVOD, aby ste
sa naucili spravne obsluhovat systém. V opacnom
pripade méze dojst k vaZznemu poraneniu, alebo
poSkodeniu zariadenia. Tento navod a bezpeénostné
Stitky na stroji m6zu byt k dispozicii aj v inych jazykoch.
(V pripade zaujmu si ich mbzZete objednat’ u predajcu
produktov znacky John Deere.)

TENTO NAVOD BY MAL BYT POVAZOVANY za
neoddelitelnu su€ast systému a v pripade jeho predaja
ma byt kupujucemu poskytnuty spolu so systémom.

ROZMERY SU V TEJTO PRIRUCKE uvedené nielen v
metrickych, ale aj v obvyklych rovnocennych jednotkach
U.S. Pouzivajte iba spravne nahradné a upeviovacie
diely. Metrické a palcové spojovacie prvky mézu
pozadovat pouzitie Specifickych metrickych alebo
colovych klucov.

PRAVA A LAVA strana sa uréuje pri pohlade v smere, v
ktorom sa stroj pohybuje pri jazde vpred.

ZARUKA sa poskytuje ako suéast podporného
programu spolo¢nosti John Deere pre zékaznikov, ktori
obsluhuju a udrZuju zariadenie v sulade s pokynmi
uvedenymi v tomto navode. Podmienky zaruky na
hardvér GreenStar su uvedené na zaru¢nom liste, ktory
by ste mali dostat’ od svojho predajcu.

Tato zaruka zaistuje, Zze John Deere odoberie naspat
svoj vyrobok, ak sa porucha objavi v zaru€nej lehote. Za
urcitych podmienok poskytuje John Deere takisto
moznost zdokonalenia vyrobkov v mieste pouZivania,
Casto bezplatne, a to aj po uplynuti zaruky. V pripade
poskodenia systému nespravnym zaobchadzanim,
Upravy alebo zmeny jeho funkcii takym spdsobom, Ze
nebude viac zodpovedat povodnym technickym
udajom, sa zaruka stava neplatnou a Ciastkové
vylepSenia nemusia byt poskytnuté.

CS12167,000075B-76-26MAR15
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Bezpecnost’

Rozoznavanie bezpecnostnej informacie

T81389—UN—28JUN13
Toto je symbol bezpe€nostného upozornenia. Ked na
stroji alebo v tomto navode uvidite tento symbol, davajte
pozor na potencialne osobné poranenie.

Dodrziavajte odporucané zasady a postupy bezpecnej
prevadzky.

DX,ALERT-76-29SEP98

Pochopte vystrazné pojmy

A

NEBEZPECIE

A VYSTRAHA
A

NEBEZPE(fJENSTVO; Vystrazny pojem
NEBEZPECENSTVO oznacuje nebezpecénu situaciu,
ktorej treba zabranit, inak bude mat’ za nasledok smrt
alebo vazne zranenie.

VYSTRAHA; Vystrazny pojem VYSTRAHA oznaduje
nebezpednu situaciu, ktorej treba zabranit, inak méze
mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.

UPOZORNENIE; Vystrazny pojem UPOZORNENIE
oznacuje nebezpeénu situaciu, ktorej treba zabranit,
inak méze mat za nasledok mensie alebo stredné
zranenie. UPOZORNENIE sa tiez pouziva na
upozornenie pred nebezpe&nymi postupmi spojenymi
s udalostami, ktoré mézu mat’ za nasledok zranenie
0s6b.

Upozorfiujuce vyrazy NEBEZPECENSTVO,
VYSTRAHA a UPOZORNENIE sa pouzivaju spolu so
symbolom upozorfiujucim na zvySenu opatrnost.
NEBEZPECENSTVO znamena najvaznejsie riziko.
Bezpecnostné Stitky NEBEZPECENSTVO alebo

POZOR

TS187—76—30SEP88

VAROVANIE sa nachadzaju v blizkosti Specifickych
hrozieb. VSeobecné zasady su uvedené na
bezpecnostnych Stitkoch UPOZORNENIE.
UPOZORNENIE tiez upriamuje pozornost na
bezpecnostné pokyny v tejto prirucke.

DX,SIGNAL-76-050CT16

Dodrziavajte bezpe€énostné pokyny

TS201—UN—15APR13
Pozorne si precitajte vietky bezpe€nostné pokyny v
tejto prirucke a bezpecfnostné znacky priamo na stroji.
Bezpecnostné znacky udrziavajte v dobrom stave.
Chybajuce alebo poSkodené bezpelnostné znacky
vymernte. Uistite sa, Ze nové komponenty vybavenia
a nahradné diely su nositelmi aktualnych
bezpelnostnych znaciek. Nahradné bezpeénostné
znacky sa ponukaju u vasho predajcu John Deere.

Na suc&astiach a komponentoch mézu byt uvedené
dal3ie bezpeclnostné informacie od dodavatelov, ktoré
nie su uvedené v tomto ndvode na obsluhu.

Naucte sa spravne obsluhovat stroj a pouzivat jeho
ovladacie prvky. Nedovolte obsluhovat’ stroj
nezaskolenym osobam.

Stroj udrziavajte v nalezitom stave schopnom
prevadzky. Neopravnené zmeny na stroji mézu zhorsit
funk&nost alebo bezpeénost a nepriaznivo ovplyvnit
zivotnost' stroja.

Ak nejakej Casti tejto priruc¢ky neporozumiete a
potrebujete radu, obratte sa na predajcu produktov
znacky John Deere.

DX,READ-76-16JUN09
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Bezpecénost

Bezpecnost’ pri vykonavani udrzby

TS218—UN—23AUG88
S udrzbou zacinajte, iba ak poznate prislusné postupy.
Dbajte na sucho a &istotu v bezprostrednom okoli.

Nikdy nevykonavajte mastenie, udrzbu, alebo
nastavovanie za pohybu stroja. Nepriblizujte ruky, nohy
a odev k pohananym ¢astiam stroja. Vypnite vietky
hnacie systémy a aktivujte ovladacie prvky na zruSenie
tlaku. Spustte zariadenie na zem. Zastavte motor.
vytiahnite kfu¢; Nechajte stroj vychladnit.

Bezpecne podoprite vietky prvky stroja, ktoré sa kvoli
vykonaniu udrzby musia nadvihnut.

Udrziavajte v8etky €asti v dobrom stave a spravne ich
inStalujte. PoSkodenie okamzite opravte. PoSkodené
alebo opotrebované diely vymente. Odstrante
nahromadené mazivo, olej alebo necistoty.

Na samopohananych zariadeniach pred realizaciou
nastaveni elektrickych systémov alebo zvaranim na
zariadeni odpojte zemniaci kabel akumulatora (-).

Na vleCenych doplnkoch pred servisom komponentov
elektrického systému alebo zvarani na zariadeni
odpojte zvazky vodiCov.

Pad pri Cisteni alebo pracach vo vySkach mdze spdsobit’
vazne poranenia. Pouzivajte rebrik alebo ploSinu, aby

ste sa lahko dostali na kazdé miesto. PouZzivajte pevné
a bezpecné opory na nohy a ruky.

DX,SERV-76-28FEB17

Spravne pouzitie drzadiel a stupienkov

T133468—UN—15APR13
Zabrarite padu oto€enim sa ku stroju pri nastupovani a
vystupovani. Udrziavajte 3-bodovy styk so stupienkami,
drzadlami a zabradlim.

Dbajte zvySenej opatrnosti v Smyklavych podmienkach
s blatom, snehom alebo vihkostou. Stupienky
udrziavajte Cisté a neznecistené mazacim tukom alebo
olejom. Pri opustani stroja nikdy nevyskakujte. Nikdy
nemontujte ani nedemontujte pohybujuci sa stroj.

DX,WW,MOUNT-76-120CT11

Bezpeénostna manipulacia s
elektronickymi suéast'ami a drziakmi

TS249—UN—23AUG88
Spadnutie poas montaze alebo demontaze
elektronickych suc¢asti namontovanych na zariadeni
méze byt priCinou vazneho poranenia. Na lfahké
dosiahnutie na kazdé montédZne miesto pouZivajte
rebrik alebo ploSinu. PouZivajte silné a bezpe¢né
stupienky a drzadla. Nemontujte ani nedemontujte
sucasti v mokrych ani mrazivych podmienkach.

Ak montujete alebo opravujete zakladrfiovu stanicu RTK
na vezu alebo ind vysoku Strukturu, pouzivajte
horolezca s osved&enim.

Ak montujete alebo opravujete stoZiar GPS prijimaca
pouzitého na naradi, pouZivajte spravne techniky
zdvihania a spravne ochranné vybavenie. Stoziar je
tazky a obtiazne sa s nim manipuluje. Ak miesta
upevnenia nie su pristupné zo zeme, alebo z obsluznej
ploSiny, su potrebni dvaja ludia.

DX,WW,RECEIVER-76-24AUG10
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Bezpecénost

Spravne pouzivanie elektronického
displeja

Elektronické displeje su sekundarne zariadenia
ulah&ujuce pracu operatora pri operaciach na poli,
zvySujuce jeho komfort a poskytujuce zabavu. Displeje
maju mnozstvo funkcii, pouzivaju sa v mnohych
réznorodych systémovych aplikaciach stroja a mozno
ich pouzit spolo¢ne s inymi sekundarnymi zariadeniami
ako su napriklad ruéné elektronické zariadenia.

Sekundarne zariadenie je lubovolné zariadenie, ktoré
nie je potrebné na ¢innost stroja a jeho primarnu
funkciu. Za bezpecnu obsluhu a ovladanie stroja je vzdy
zodpovedny operator.

Dodrziavanim nasledujucich pokynov zabranite vzniku
zraneni po€as obsluhy stroja:

e Displej umiestnite podla montaznych pokynov.
Presveddte sa, €i je zariadenie zaistené a nebrani
vodi¢ovi vo vyhlade, ani & mu nebréani pri ovladani
stroja.

e Nerozptylujte sa obsluhou displeja. Zostante
pozorni. Venujte pozornost ovladaniu stroja a
okolitému prostrediu.

® Pocas jazdy nemefite nastavenia ani neobsluhujte
funkcie, ktoré vyzaduju dlhodobé pouzivanie
ovladacich prvkov displeja. Predtym, ako zacCnete
vykonavat' takéto Cinnosti, zastavte stroj na
bezpenom mieste a zaradte polohu na parkovanie.

e Hilasitost’ nikdy nenastavujte na taku vysoku urovern,
pri ktorej by ste nepoculi zvuky okolitej premavky a
vozidla zachrannych sluZieb.

Kvéli zabezpeceniu bezpetnej obsluhy mézu byt
niektoré funkcie displeja deaktivované, pokym stroj
nestoji a/alebo kym nie je zaradena poloha na
parkovanie. Prekonanim tejto bezpe€nostnej poistky
mbzZete porusit’ platny zakon, priCom sa stroj mbze
poskodit, operator vazne zranit alebo zomriet.

Dostupné funkcie displeja obsluhujte len v pripade, ak
je to bezpecné. Dodrziavajte pri tom pokyny vyrobcu. Pri
pouzivani sekundarneho zariadenia vzdy dodrziavajte

pravidla bezpeéného riadenia, platné zakony a pravidla
cestnej premavky.

RR94114,0001FFA-76-18DEC14

nezaznamenavaju prekazky alebo iné stroje, ani
nezabrafuju zrazkami s nimi.

Navadzacie systémy obsahuju akukolvek aplikaciu,
ktora automatizuje riadenie stroja. Patri medzi ne, ale
nemusi byt obmedzené na AutoTrac™, iGuide™,
iTEC™ Pro, automatizacia otacania AutoTrac™,
AutoTrac™ Universal (ATU), RowSense™ a
Synchronizacia stroja.

Ak chcete predist zraneniu operatora a okolostojacich
os6b:

e Nikdy nenastupujte ani nevystupujte zo stroja za
jazdy.

e Skontrolujte, ¢i su stroj, prislusenstvo a navadzaci
systém spravne nastavené.

- Ak pouzivate funkciu iTEC™ Pro alebo
automatizaciu otacania AutoTrac™, skontrolujte
presnost definovanych hranic.

- Ak pouzivate systém Synchronizacie stroja,
skontrolujte, &i je skalibrovany zakladny bod
nasledovnika a Ci su dostatoéné odstupy medzi
strojmi.

® Budte ostraziti a venujte pozornost okolitému
prostrediu.

® \/ pripade potreby preberte kontrolu nad volantom,
aby ste sa vyhli rizikam v teréne, okolostojacim
osobam, zariadeniam alebo inym prekazkam.

e Zastavte obsluhu stroja, ak slaba viditelnost
znemoznuje schopnost obsluhy stroja alebo
identifikacie ludi alebo prekazok v drahe stroja.

® Pri ur€ovani rychlosti stroja zvazte podmienky na
poli, viditelnost a konfiguraciu stroja.

JS56696,0000ABC-76-20DEC17

Precitajte si navod

Pred pokusom o prevadzku AutoTrac™ si preditajte
cely navod, aby ste porozumeli pozadovanym
komponentom a postupom pre bezpecnu a spravnu
prevadzku.

Navod je uréeny pre aplikacie systému navodu
AutoTrac™.

0OUCC002,0004251-76-07JAN15

Bezpec€na €innost’ systémov navadzania
Nepouzivajte systémy navadzania na verejnych
komunik&ciach. Pred vjazdom na verejni komunikaciu
vzdy vypnite (deaktivujte) navadzacie systémy.
NepokusSajte sa zapnut (aktivovat) navadzaci systém
pocas jazdy po verejnej komunikacii.

Cielom navadzacich systémov pomahat operatorovi pri

efektivnejsich pracach na poli. Za drahu stroja je vzdy
zodpovedny operator. Navadzacie systémy automaticky

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
iGuide je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
iTEC je ochranna znamka spoloc¢nosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
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Bezpecénost

Spravne pouzivanie bezpec¢nostného pasu

TS1729—UN—24MAY13
Zabrarite devastanym zraneniam a usmrteniu v
dosledku prevratenia stroja.

® Drzte zdpadku a vytiahnite bezpecnostny pas okolo

tela.
Vlozte zapadku do zamku. Musite pocut kliknutie.

Potiahnite zapadku, aby ste sa uistili, Zze je pas
bezpecne stiahnuty.

Prevlecte bezpecnostny pas cez boky.

Nahradte cely bezpecnostny pas, ak zistite znamky
poskodenia upeviiovacich prvkov, pasovej spony, pasu
alebo zatahovacieho mechanizmu.

Bezpecnostny pas a upevriovacie prvky kontrolujte
najmenej raz za rok. VSimajte si znamky uvolnenia
upeviovacich prvkov alebo poSkodenia pasu, napriklad
zarezy, oSuchanie, nadmerné alebo neobvyklé
opotrebenie, zmeny farby alebo odretie. Nahradte iba
nahradnymi dielmi schvalenymi pre vas stroj. DalSie
informacie poskytne vas predajca John Deere.

0OU06092,00009E7-76-260CT15

Precitajte si pouzivatel'ska priru¢ku pre
riadiacu jednotku ISOBUS

Okrem zobrazovania aplikacii displeja GreenStar™ sa
tento displej méze pouzivat ako zobrazovacia jednotka
pre akukolvek riadiacu jednotku ISOBUS, ktora spliia
normu ISO 11783. Okrem toho dokaze ovladat naradie
ISOBUS. Pri pouziti tymto spésobom su informacie a
funkcie ovladania zobrazené na displeji poskytované
ovladacou jednotkou ISOBUS a zodpovednost za ne
nesie vyrobca ovladacej jednotky ISOBUS. Niektoré z
tychto funkcii mézu byt nebezpeéné pre obsluhu alebo
pre okolostojace osoby. Precitajte si navod na obsluhu
riadiacej jednotky ISOBUS poskytnuty jeho vyrobcom a
pred pouZitim sa riadte vSetkymi bezpe&nostnymi
pokynmi, ktoré su v iom a na riadiacej jednotke
ISOBUS uvedené.

GreenStar je obchodna znacka Deere & Company

POZNAMKA: ISOBUS sa tyka ISO $tandardu 11783

DX,WW,ISOBUS-76-15JUL15

Zabrarnte nehodam pri jazde vzad

>

PC10857XW—UN—15APR13
Pred pohybom stroja sa uistite, Ze sa v jeho drahe
nenachadzaju ziadne osoby. Pre lepSiu viditelnost sa
otoCte a pozerajte sa priamo. Ak vyhlade brani
prekazka alebo ste v uzavretej oblasti, pouzite pri jazde
vzad osobu pre signalizaciu.

Pre zistenie, €i sa za strojom nenachadzaju osoby alebo
prekazky, sa nespoliehajte na kameru. Systém méze
obmedzovat vela faktorov vratane vykonavania udrzby,
okolitych podmienok a rozsahu prevadzky.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-76-30AUG10

Oblecéte si ochranné oblecenie

<
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TS206—UN—15APR13
Oblecte si tesné obleCenie a bezpecnostné vybavenie,
ktoré je vhodné na tento druh prace.

Dlhodobé pdsobenie silného hluku moze spbsobit
poSkodenie alebo stratu sluchu.

Na ochranu pred nevyhovujucimi alebo neprijemnymi
hladinami hluku noste vhodné chranic¢e sluchu, ako su
sluchadla alebo timi¢e do usi.

Bezpecna prevadzka zariadenia si vyzaduje plnu
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Bezpecénost

pozornost obsluhy. Po€as obsluhy stroja nepoluvajte
hudbu alebo rozhlasové vysielanie cez sluchadla.

DX,WEAR-76-10SEP90

Bezpecna prevadzka

N39547—UN—060CT88
Do stroja ani do jeho blizkosti nedovolte vstupovat
detom.

Pred obsluhou sa presvedcte, &i bol z hydraulického
systému skladania ramien vypusteny vzduch.

Pred dvihanim alebo sklapanim ramu stroja alebo
ramien dbajte na to, aby sa v okoli stroja nik
nenachadzal.

NEPRACUJTE na stroji v blizkosti priekop a potokov.
So strojom nepracuijte so zlozenymi ramenami.
Pri otacani a jazde po nerovnom teréne znizte rychlost.

Pri opustani vzdy vypnite traktor a zaradte parkovaci
stupen alebo zatiahnite brzdu. Ak ponechavate traktor
bez dohladu, vytiahnite kIa¢.

Pri dvihani alebo sklapani ramien vZdy zastavte traktor
na rovnom povrchu.

Pri obsluhe stroja neopustajte sedadlo traktora.

Pri pouzivani chemikalii postupujte podla odporucani
vyrobcu ohfadom manipulécie a skladovania.

Stroj tahajte len za traktorom s prisluSnym vybavenim.

JS56696,000065B-76-28JUL09

Precitajte si a pochopte MSDS
(bezpecnostny technicky list materialu)

g

TS1132—UN—15APR13
Priame pdsobenie nebezpeénych chemikalii méze byt
pri€¢inou vazneho poranenia. Medzi potencialne
nebezpeéné chemikalie pouzivané v zariadeniach John
Deere patria napriklad maziva, chladiva, naterové
hmoty a lepidla.

Karta bezpecnostnych udajov materialu (MSDS)
obsahuje podrobné informécie o chemickych
produktoch: fyzické a zdravotné rizika, bezpe€nostné
postupy a postupy v pripade vyskytu nudzovych situacii.

Pred zacatim akejkolvek prace s nebezpecnymi
chemikaliami sa oboznamte s MSDS. Budete presne
poznat rizika a bezpeCny spdsob vykonania prace.
Dodrziavajte vietky odporu€ané postupy.

(MSDS s informéaciami o chemickych latkach
pouzivanych v zariadeniach John Deere vam poskytne
spolo¢nost John Deere.)

JS56696,0000661-76-28JUL09

Bezpecna manipulacia s agrochemikaliami

TS220—UN—15APR13

05-5



Bezpecénost

A34471
A34471—UN—110CT88
S chemikaliami pouzivanymi v pofnohospodarstve,
napr. fungicidmi, herbicidmi, insekticidmi, pesticidmi,
rodenticidmi a priemyslovymi hnojivami, pracujte
opatrne. Pri ich nespravnom pouZiti méze dojst k
poSkodeniu vasho zdravia alebo Zivotného prostredia.

Vzdy dodrziavajte pokyny na efektivne, bezpecné a
zakonné pouzivanie uvedené na agrochemikaliach.

ZmenaSite riziko expozicie a zranenia:

® PouZivajte vhodné osobné ochranné prostriedky,

odporuc¢ané vyrobcom. Ak nemate k dispozicii
prislusné pokyny vyrobcu, dodrziavajte nasledujice
vSeobecné pokyny:

Chemikalie oznacené “Nebezpecéenstvo”:
Najviac toxické. Oby¢ajne sa vyzaduju ochranné
okuliare, respirator, ochranné rukavice a ochrana
pokozky.

Chemikalie oznacené “Vystraha”: Menej toxické.
Obyc&ajne sa vyzaduju ochranné okuliare,
ochranné rukavice a ochrana pokozky.
Chemikalie oznacené “Pozor”; Najmenej toxické.
Obyc&ajne sa vyzaduju ochranné rukavice a
ochrana pokozky.

Zabrarite vdychovaniu vyparov, aerosolu alebo
prachu.

Pri praci s chemikaliami majte vzdy na dosah mydlo,
vodu a uterak. Ak dbjde ku kontaktu s pokozkou,
rukami alebo tvarou, ihned umyte mydlom a vodou.
Ak dbéjde k zasiahnuti o¢i chemikaliami, ihned ich
vyplachnite vodou.

Pred jedlom, pitim, fajéenim a pouzitim toalety, ak
ste predtym pracovali s chemikaliami, si umyte ruky a
tvar.

® Pri aplikacii chemikalii nefajCite ani nejedzte.
® Po manipulacii s chemikaliami sa vZdy umyte alebo

osprchujte a vymerite si oblecenie. Pred
opakovanym pouzitim odev vyperte.

Ak sa objavia zdravotné tazkosti v priebehu alebo
kratko po pouzivani chemikalii, ihned vyhladajte
lekarsku pomoc.

Chemikalie uskladrujte v originalnych nadobach.
Chemikalie neprepravujte v neoznacenych
nadobach alebo nadobach pouzivanych na potraviny
alebo napoje.

Chemikalie uskladriujte na bezpecnych,
uzamknutych miestach, oddelenych od priestorov na
potraviny pre ludi a hospodarske zvierata. Zabrante
pristupu deti.

Nadoby spravne likvidujte. Prazdne nadoby trikrat
vyplachnite, prepichnite alebo rozmliazdite ich a
spravne zlikvidujte.

DX,WW,CHEMO01-76-24AUG10

Vyradenie z prevadzky — Spravna
recyklacia a likvidacia kvapalin a sucasti

TS1133—UN—15APR13
Pri vyradovani stroja alebo sucasti z prevadzky je nutné
vziat do Uvahy opatrenia pre dozor nad bezpeénostou
prace a Zivotného prostredia. Tieto opatrenia zahffiaju
nasledovné:

® Pri demontazi alebo manipulacii s predmetmi a

materialmi pouzivajte vhodné nastroje a osobné
ochranné prostriedky ako odev, rukavice, tvarové
Stity, alebo okuliare.

Postupujte podla pokynov pre Specializované
sucasti.

Uvolnite nazhromazdenu energiu tym, Ze znizite
odpruzené Casti stroja, uvolnite pruZiny, odpojite
batériu alebo iné zdroje elektrickej energie a uvolnite
tlak v hydraulickych suéastiach, akumulatoroch a
inych podobnych systémoch.

Minimalizujte vystavenie suCastiam ktoré mozu
obsahovat rezidua agrochemikalii, ako napriklad
umelé hnojiva a pesticidy. Manipulaciu s tymito
sucastami a ich likvidaciu uskuto€nujte vhodnym
spbsobom.

Pred recyklaciou sucasti starostlivo vyprazdnite
motory, palivové nadrze, chladice, hydraulické valce,
nadrzky a potrubia. Pri vypustani kvapalin pouzivajte
nepriepustné nadoby. Nepouzivajte nadoby od
potravin alebo napojov.

Nevylievajte odpadové kvapaliny na zem,
nevypustajte ich do vyleviek, ani do akychkolvek
vodnych zdrojov.

Dodrziavajte vSetky narodné, Statne a miestne
zakony, predpisy a nariadenia, ktoré reguluju
manipulaciu a likvidaciu odpadovych kvapalin
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Bezpecénost

(napriklad: olej, palivo, chladiaca kvapalina, brzdova
kvapalina); a inych latok alebo sucasti. Spalovanie
horfavych kvapalin alebo sucasti inde, ako v
Specialne konstruovanych spalovacich peciach,
mébze byt zdkonom zakézané a mébze viest k
vystaveniu u¢inkom Skodlivych vyparov, alebo
popola.

® Servis a likvidaciu systémov klimatizacie
uskutoChujte vhodnym spdsobom. VIadne predpisy
moézu vyzadovat certifikované servisné strediska na
obnovu a recyklaciu chladiacej kvapaliny do
klimatizaCnych systémov, ktora by mohla v pripade
uniku poskodit’ atmosféru.

® \/yhodnotte moznosti recyklacie pre pneumatiky, kov,
plasty, sklo, gumu a elektronické sucasti, ktoré mézu
byt CiastoCne, alebo uplne recyklovatelné.

e Kontaktujte vase miestne recyklacné a
environmentalne stredisko, alebo vasho predajcu
John Deere pre informacie o spravnom spdsobe
recyklacie, alebo likvidacie odpadu.

DX,DRAIN-76-01JUN15
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Upozornenia FCC pre pouzivatela

Oznamenia uradu Federal Communications
Commission (federalna komisia pre
komunikacie) pre pouzivatelov

Toto zariadenie je v sulade s Castou 15 pravidiel uradu
FCC. Prevadzka tohto systému podlieha nasledujucim
dvom podmienkam: (1) toto zariadenie nesmie
spbsobovat Skodlivé rusSenie a (2) toto zariadenie musi
prijat akékolvek rusenie vratane toho, ktoré moze
spbsobit jeho nezelané spravanie.

Tieto zariadenia sa musia ovladat podfa pokynov John
Deere Ag Management Solutions. Akékolvek zmeny
alebo upravy vykonané na tychto zariadeniach bez
vyslovného pisomneého suhlasu spolo¢nosti John Deere
Ag Management Solutions moézu viest k strate
opravnenia pouzivatela pouzivat tieto zariadenia.

Zariadenie bolo testované a spifia obmedzenia pre
digitalne zariadenia triedy B podfa &asti 15 pravidiel
uradu FCC. Tieto obmedzenia su urcené tak, aby
predstavovali primeranu ochranu pred neziaducim
ruSenim v bytovej instalacii. Toto zariadenie vytvara,
pouziva a mdze vyzarovat Ziarenie na radiovej
frekvencii a ak nie je nainStalované a nepouziva sa
podla pokynov, méze neziaducim spésobom rusit
radiovu komunikaciu. Nie je vdak mozné zarucit, Zze pri
konkrétnej instalacii neddjde k ruseniu. Ak toto
zariadenie spdsobuje neziaduce rusenie radiového
alebo televizneho signalu, o mézete zistit’ jeho
zapnutim a vypnutim, odporuca sa vykonat jedno alebo
viac z nasledujucich opatreni:

® Zmente orientaciu alebo polohu prijimajucej antény.

e Zvyste vzdialenost medzi zariadenim a prijimacom.

® Pripojte zariadenie do sietovej zasuvky na inom
okruhu, nez je pripojeny prijimac.

® Poradte sa s predajcom alebo poziadajte o pomoc
skuseného technika.

RW00482,0000558-76-23SEP15
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Konfiguracia displeja a systému AutoTrac™

Nastavenie displeja

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

PC8663—UN—29APR15
Tlacidlo Ponuka

Layout
Manager

PC8656—UN—17NOV05
Tlacidlo Spravca rozloZzeni

2. Stlacte tlacidlo Spravca rozlozeni.

A

7:33pm

PC8870—UN—17NOV05

3. Stlacte tlacidlo G na konfiguraciu rozdeleného
zobrazenia.

A—Tlacidlo RowSense™ postrekovaca
B—Tlacidlo Video

4. Stlacte Cervenu Cast displeja a stlacte tlacidlo

RowSense™ postrekovaca (A).
. Stlacte zelenu Cast displeja a stlacte tlacidlo Video

(B).

. Stlacenim tla¢idla Domov zobrazite nakonfigurovanu
obrazovku.

BN55050,000019F-76-20APR18

Nastavenie systému AutoTrac™
Bezpeéna €innost’ systémov navadzania

Precitajte si a porozumejte obsahu Casti Bezpec¢na
obsluha navadzacich systémov v €asti o bezpecnosti.

Systém AutoTrac™

VSeobecné informacie

DOLEZITE:
Systém AutoTrac™ sa spolieha na systém
uréovania polohy GPS, prevadzkovany viadou
USA, ktora je vyluéne zodpovedna za jeho
presnost’ a udrzbu. Systém podlieha zmenam,
ktoré mézu ovplyvnit’ presnost’ a vykon
vSetkych zariadeni GPS.

Operator musi udrziavat’ zodpovednost’ za stroj
a na konci kazdej trasy musi stroj oto€it’. Tento
systém sa na konci trasy neotoéi, pokial nie je
vybaveny funkciou iTEC™ Pro.

Cielom zakladného systému AutoTrac™ je jeho
pouzivanie ako pomocného nastroja pre mechanické
znackovace. Operator musi vyhodnotit celkovu
presnost systému a urcit’ konkrétne pouZzitia na poli, pri
ktorych méze byt pouzité podporované riadenie. Toto
vyhodnotenie je nevyhnutné, pretoze presnost ziskana
pre rbzne pouzitia na poli sa modze lisit v zavislosti od
polnohospodarskych prac. KedZe systém AutoTrac™

RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
iTEC je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
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Konfiguracia displeja a systému AutoTrac™

pouziva siet diferencialnych korekénych signalov
StarFire™ spolu s globalnym pozi¢nym systémom
(GPS), v priebehu ¢asu sa mézu vyskytnut nepatrné
posuny pozicie.

Presnost systému AutoTrac™ — Celkova presnost

systému AutoTrac™ zavisi od mnoZstva premennych.
Rovnica vyzera nasledovne:

Presnost systému AutoTrac™ = Presnost signalu +
Nastavenie vozidla + Nastavenie prislusenstva +
Podmienky pola/pody.

Je velmi délezité zapamatat si nasledovné skutoCnosti:

® Prijima¢ musi po spusteni prejst zahrievacou fazou.

® Vozidlo je spravne nastavené (priklad: zatazené
podfa navodu na obsluhu vozidla).

® Maijte na pamati, ako podmienky pola/pody
ovplyvhuju systém (makka pdda vyzaduje silnejsie
riadenie nez pevna pbda, ale pevna pdda mbdze
sposobovat’ nerovnomerné zatazZenie v tahu).

Ukazovatel stavu

DOLEZITE: Hoci je mozné systém AutoTrac™
aktivovat’ po potvrdeni korekéného signalu SF2
(alebo SF1 v pripade pouzivania aktivacie
AutoTrac™ SF1), po spusteni systému sa moze
presnost’ nad’'alej zvySovat'.

Aktivacia systému AutoTrac™ SF2 funguje
pomocou signalu SF1, SF2 alebo RTK.

Aktivacia systému AutoTrac™ SF1 funguje len
pomocou signalu SF1.

POZNAMKA: Ukazovatel stavu a ikona riadenia sa
nezobrazia, ak nebola zistena aktivacia SSU alebo
systéemu AutoTrac™,

Ikona systému AutoTrac™ ma Styri fazy, ktoré su
zobrazené v stavovom grafe systému AutoTrac™
NAINSTALOVANE

NASTAVENE

ZAPNUTE

AKTIVOVANE

. _PC8832—UN—250CT05
Krok 1 — NAINSTALOVANE

Krok 1 NAINSTALOVANE (1/4 ukazovatela) — Hardvér
systému SSU a vsetok ostatny potrebny hardvér je
nainstalovany.

e Zistilo sa SSU

StarFire je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company

| PC8833—UN—250CT05
Krok 2 — NASTAVENE

Krok 2 NASTAVENE (2/4 ukazovatela) — Bol uréeny
rezim sledovania. Bola zavedena platna trasa 0. Zvolili
ste spravnu uroven signalu StarFire™ na aktivaciu
systému AutoTrac™. Podmienky vozidla su splnené.

e Navadzaci systém bol na displeji zapnuty.

Bola definovana trasa 0 pre navadzanie.

Aktivacia systému AutoTrac™ bola odstranena.

Je dostupny signal StarFire™.

SSU neobsahuje ziadne aktivne chyby tykajluce sa
funkcie riadenia.

e Teplota hydraulického oleja prekrocila minimalnu
hranicu.

® Rychlost je nizSia ako maximum.
e Hlasenie MTK je dostupné a platné.
® Je zaradeny spravny pracovny rychlostny stupen.

R

Riadenie zap./vyp.

PC8836—UN—250CT05

Riadenie zap./vyp.— Stlatenim tladidla Riadenie zap./
vyp. sa zmeni stav systému AutoTrac™ zo stavu
NASTAVENE na ZAPNUTE.

| PC8834—UN—250CT05
Krok 3 — ZAPNUTE

Krok 3 ZAPNUTE (3/4 ukazovatela) — Bola stladena
ikona riadenia. VSetky podmienky pre fungovanie
systému AutoTrac™ sa splnili a systém je pripraveny na
aktivovanie.

e Jednym stlaenim tlacidla Riadenie zap./vyp.
nastavte moznost "Riadenie zap."

. PC8835—UN—250CT05
Krok 4 — AKTIVOVANE

Krok 4 AKTIVOVANE (4/4 ukazovatela s pism. A) — Bol
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Konfiguracia displeja a systému AutoTrac™

stlaceny prepina& obnovenia a systém AutoTrac™ riadi
vozidlo.

e Stlacte prepinaC obnovenia — Systém AutoTrac™ je
aktivovany

PC7989—UN—04NOV03
A—Prepinaé¢ obnovenia

Prepina¢ obnovenia- Stlacenim prepinaa obnovenia
(A) zmenite stav systému AutoTrac™ zo stavu
ZAPNUTE do stavu AKTIVOVANE. Na obrazku je
znazornena poloha spinaa obnovenia na
postrekovacoch.

Citlivost’ riadenia

125

-+

PC8852—UN—300CT05

Citlivost’ riadenia

Ak chcete nastavit citlivost riadenia, vyberte vstupné
pole a pomocou numerickej klavesnice zadajte hodnotu
zelanej citlivosti riadenia a potom stlacte tlacidlo Zadat.
Citlivost tiez mozno nastavit nahor alebo nadol
stla€anim tlacidiel + alebo — na ktorejkolvek strane
vstupného pola na zadanie citlivosti riadenia.

POZNAMKA: Platny rozsah pre citlivost’ riadenia je 50
az 200, pricom 200 je najagresivnejSie nastavenie.

Citlivost’ riadenia nastavitelna pouzivatelom —
citlivost riadenia je agresivita systému riadenia
AutoTrac™. Nastavenie vysokej citlivosti riadenia je
agresivnejSie a umoznuje systému zvladanie drsnejSich
podmienok riadenia. NizSia citlivost' riadenia je menej
agresivna a umoznuje systému zvladat vysSie rychlosti.

PC8848—UN—300CT05
Obr. A

PC8849—UN—300CT05
Obr. B

A—Predvoleny zisk
B—Zadany zisk riadenia
C—Trasa

D—2,5 sekundy

Citlivost riadenia sa pouzije iba vtedy, ked sa stroj
dostane 0,5 m (1.6 ft.) od trasy tak, ako je to na obrazku
A. Uprava citlivosti riadenia preto nemeni vykon
ziskania trasy.

Citlivost riadenia sa kratkodobo znizZi, ak vykyvy
prednych kolies stroja a kurzu budu prili§ velké tak, ako
je to na obrazku B. Tuto udalost je mozné pozorovat pri
zdvihnuti prislusenstva na zaciatku alebo konci
prechodu riadka. Ak je tato udalost pozorovana pri
aktivovanom prisluSenstve, je Uroven citlivosti prili$
vysoka (pozrite si tému Citlivost riadenia).

BN55050,00001A0-76-20APR18
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

Princip Cinnosti

A POZOR: Nepouzivajte systém AutoTrac™

Vision na verejnych komunikaciach. Pred
vstupom na verejnu komunikaciu vzdy vypnite
(deaktivujte) systém AutoTrac™ Vision. Pri
jazde po vozovke nezapinajte (neaktivujte)
systém AutoTrac™ Vision.

Ak je systém aktivovany, stale dbajte na
ostrazitost’ a venujte pozornost’ okoliu. Podla
potreby prevezmite kontrolu nad riadenim v
pripade hroziacej kolizie na poli, s osobami,
zariadenim alebo inymi prekazkami. Pre
bezpeénu prevadzku a riadenie stroja preruste
pracu, ak znizena viditelnost’ zhorsuje
schopnost’ bezpecnej obsluhy a riadenie stroja.

DOLEZITE: Systém AutoTrac™ Vision ma ufahéit
vodicovi uc€inné prevadzanie €¢innosti na poli.
Vodic¢ je vzdy zodpovedny za jazdu so strojom a
pri praci musi neustale venovat’ pozornost’
okolitému prostrediu. Zastavte prevadzku pri
zlej viditelnosti, kedy je zmensena schopnost’
identifikacie os6b alebo prekazok.

Vzdy obsluhujte stroj zo sedadla vodi¢a. Vzdy
pouzivajte bezpe¢nostny pas.

Foerws Guiclames - Main

Camara
Calibration

H

Dingnostics

2

N121585—UN—11FEB16
A—Zobrazenie prekrytia snimaca obrazu

POZNAMKA: Ak sa stroj nachadza v dobre
rozpoznatelnom riadku s plodinou a snimac obrazu
je na urovni dévery osem a viac, zobrazi sa
znazorneny prehlad obrazu zo snimaca (A). V
zavislosti od podmienok st mozZné aj iné varianty.

Systém AutoTrac™ Vision vyuziva nasledujuce
komponenty:

® |ntegrovany AutoTrac™ nainstalovany a aktivovany
na stroji, s vylepSenym softvérom AutoTrac™ Vision,
naprogramovanym do Jednotky riadiaceho systému
(SBBC alebo SSU)

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company

e Aktivacia AutoTrac™ RowSense™

N135800—UN—27FEB18

A—Snima¢ systému AutoTrac™ Vision

® Snimac obrazu AutoTrac™ (A) namontovany na
stroji (kontaktujte vasho predajcu John Deere)

e Jednotka ovladania navadzania namontovana na
stroji

® Prijimac¢ StarFire™ s aktivaciou SF1, SF2, alebo
RTK

AutoTrac™ Vision je rozSirenie integrovaného systému
AutoTrac™ na displeji GreenStar™ 3 2630. Snimac
obrazu namontovany na stroji sleduje farebné zmeny
medzi plodinou a zemou, ¢im uréuje polohu riadkov s
plodinou. Signaly poskytované snimaom obrazu su
integrované s existujucimi signalmi AutoTrac™, &o
napomaha udrzat’ stroj v riadkoch. Ak zo snimaca
obrazu neprichadza ziaden signal (napriklad pri jazde
cez vodu), pouzije sa navadzanie bezného GPS - v
pripade, ak operator nastavil liniu navadzania.

Vacsina ostatnych vlastnosti AutoTrac™ zostéavaju
nezmenené. Pre riadenie stroja je snimac obrazu
jednoducho dal8im vstupom pre zistenie polohy. VSetky
sledovacie rezimy su nastavené rovnakym spésobom,
ako su nastavené s AutoTrac™, zalozenom na GPS.
Precitajte si priru¢ku pouzivatela Displej GreenStar™ —
navadzanie.

POZNAMKA: Maximélna Sirka pneumatik pre riadok
plodiny je 380 mm (14.9 in) v pripade riadkov so
Sirkou 762 mm (30 in).

Ak sa na stroji nachadza systém AutoTrac™
RowSense™, zrelost plodin a Struktura rastlin je
nachylna k poskodeniu. Demontujte lopatky
systému RowSense ™, aby ste neposkodili plodinu.

BN55050,00001A1-76-20APR18

RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
StarFire je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

Po konfiguracii displeja a nastaveni systému
AutoTrac™ Vision.

Fizrind Guiiamniss - M

Camara
Calibratien

‘ Setup ‘ Diagnostics

rapst 2

N116839—UN—11FEB16
A—Tlacidlo Nastavenie

1. Stlacte tlacidlo Nastavenie (A).

Eysiem C B rastiect
T (Y

Ewnnor Seecian

=0

N137016—UN—20APR18

A—Tlacidlo Stav systému
B—Zaciarkavacie policko Obraz
C—Tlaéidlo Rezim vjazdu do riadku

2. Stlacenim tlacidla Stav systému (A) prepinate medzi
zapnutim a vypnutim systému AutoTrac™ Vision.

3. Oznacte zacdiarkavacie policko Obraz (B).

4. Stlacte tlaCidlo Rezim vjazdu do riadka (C) a zvolte
niektort z tychto moznosti:

e Manualne riadenie: Po stlaceni tlacidla
obnovenia AutoTrac™ sa systém automaticky
prepne na navadzanie pomocou snimaca vzdy po
zaznamenani plodiny. Vzdy, ked nie je
zaznamenana plodina, systém sa prepne na
navadzanie len pomocou GPS. Tento rezim sa
pouZziva, ak sa po€as vysadby nevyuZivalo
navadzanie pomocou GPS, pripadne ak riadky s
plodinou nie su rovné.

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company

e Riadenie GPS: Po stlaceni tlacidla obnovenia
AutoTrac™ systém zacne navadzat len pomocou
GPS. Po druhom stlaceni tlacidla obnovenia
AutoTrac™ systém zacne vyuZivat snimac
navadzania, ak je to mozné. Ak sa plodina
nezaznamenala alebo nemozno zabezpedit
navadzanie pomocou snimaca, systém sa
automaticky prepne na navadzanie len pomocou
GPS. Tento rezim vjazdu pouzivajte LEN v
pripade, ak boli riadky vysadené pomocou GPS.

POZNAMKA: Pred aktivaciou systému AutoTrac™
Vision MUSI cely stroj vyjst’ z uvrate. Pred
aktivaciou systému musi byt’ stroj spravne
zarovnany s riadkom s plodinou a nastaveny na
poZadovany riadok s plodinou. Ak nie su splnené
tieto podmienky, vykon nebude dostatocny.

Genwor Sulectian

S D
T

Flow Endry Mode

——

. N137017—UN—20APR18
A—Tlacidlo Dalej
B—Tlacdidlo Navrat

5. Stlagenim tlagidla Dalej (A) prejdite na nasledujicu
stranku a upravte odsadenie obrazu.

6. StlaCenim tlacidla Spat’ (B) prejdete spat na
predchadzajucu stranku.

BN55050,00001A2-76-20APR18

Prekrytie systému AutoTrac™ Vision

V rezime zobrazenia prekrytia obrazu AutoTrac™ sa
obraz zo snimaca obrazu zobrazi spolu s indikatormi
vstupov systému a stavmi. Prekrytie obrazu sa
zobrazuje na displeji na mieste, ktoré operator zvolil pre
vystup videa.
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

Forws Guiclanos - Main

Camara

Calibration Diagnestics

N121586—UN—11FEB16

A—lkona kamery

lkona kamery (A) — zobrazuje uroven dévery snimaca
obrazu. Vyhodnocuje ju sam snimac v rozsahu od 0 do
10. Aktualna hodnota dbvery pre snimac obrazu sa
zobrazuje na diagnostickych strankach systému.

Pri urovni dévery desat’ sa ikona kamery zobrazi
nazeleno. Znamena to, ze snimac¢ obrazu dokaze
bezpecne urit polohu stredu riadka.

Pri urovni dévery osem alebo devat sa ikona kamery
zobrazi nazlto. V tomto stave je obrazové navadzanie
stale aktivne a systém dokaze navadzat stroj. V tomto
stave v8ak snimac¢ obrazu pracuje v horSich ako
idealnych podmienkach, napriklad v blizkosti vysokej
plodiny, nizkej plodiny alebo na zaburinenom poli.

Pri urovni dévery 7 a menej sa ikona kamery zobrazi
nacerveno. Takéto urovne dbvery nie su vhodné na
navadzanie. Ak sa vyskytnu takéto podmienky,
obrazovy systém sa deaktivuje a ak ste nastavili liniu
navadzania, stroj sa bude navadzat podla GPS. Ak ste
nenastavili liniu navadzania, operator musi prevziat
kontrolu nad strojom a riadit rucne.

POZNAMKA: Uroveri dévery snimada obrazu nie je
reprezentativnym zobrazenim, ako dobre sa stroj
navadza. Snimac obrazu len zaznamenava stred
riadka. Systém AutoTrac™ je zodpovedny za jazdu
stroja v ramci riadka.

Frorws Guiclanmoe - Main

Camara

Calibration Diagnostics

N121587—UN—11FEB16
A—lkona ramena

lkona riadka (A) — zabezpecuje spatnu vazbu v
realnom Case na svahu. Systém AutoTrac™ dokaze
kompenzovat jazdu na svahu, avSak pri zvacSujucom
sa svahu klesa vykon systému. lkona ramena
znazorfiuje sklon svahu Ciselne aj zmenou farby ikony
ramena:

® Zelena ikona — sklon od 0 do 2 stupriov
e Zlta ikona — sklon od 2 do 6 stuptiov
e Cervena ikona — sklon nad 6 stupfiov

Frirws Qe - M

Camera

Calibration Clagnestlcs

N121588—UN—11FEB16
A—Ilkona rozstupu riadkov
B—lkona RowSense™

lkona rozstupu riadkov (A) — zobrazuje aktualny
rozstup riadkov, ktory ste zvolili pre systém. Ak je
zobrazeny rozstup nespravny, operator musi zadat
spravny rozstup riadkov a skalibrovat systém
AutoTrac™ Vision.

Na ikone sa zobrazuje aj aktualne odsadenie pouzivané
systémom. Ak je odsadenie nespravne alebo by sa
nemalo pouzivat, operator musi zmenit nastavenia
prostrednictvom postupu nastavenia.

lkona RowSense™ (B) — zobrazuje aktualny stav
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

RowSense™. Pozrite si ¢ast Pouzivanie systému
AutoTrac™ v oddiele Ovladanie systému v tomto
navode.

N137018—UN—20APR18

A—Indikator Stred riadka
B—Indikator Stred kolesa

Indikator Stred riadka (A) — biela Ciarkovana Ciara
oznacuje stred riadka. Ide o idealne miesto, ktoré by
mali sledovat kolesa stroja. Pri zmene podmienok
plodiny sa tato €iara mierne meni. VyznamnejSie zmeny
Giary nastanu, ak sa stroj prevadzkuje v rezime odhadu
riadka alebo ak plodina nebola vysadena vyuzitim
navadzania podla GPS.

Indikator Stred kolesa (B) — plna modra ¢iara oznacuje

stred kolesa, ktory ste definovali po€as procesu
kalibracie. Indikator stredu kolesa sa pohybuje, ak
systém vyuziva odsadenie.

nr

N137019—UN—20APR18
A—Indikator Riadok plodiny

Indikator Riadok plodiny (A) — dva zelené obdizniky
ohrani¢uju riadky s plodinou. Operator tak ziska
informaciu, kde snimac¢ obrazu vypocital riadky s
plodinou.

V nasledujucej tabulke su uvedené vSeobecné pravidla,
ktoré je potrebné dodrziavat pri pozorovani spravania
indikatora stredu riadka a indikatora stredu kolesa
pocas jazdy v riadku.

Kvalita kalibracie systému AutoTrac™
Vision

Nastavenie AutoTrac™

Pozorovany vysledok

Dobra Dobra

Indikator stredu riadka a indikator stredu kolesa
su spravne zarovnané (odsadenie do 101 mm
(4 in)) pri vSetkych rychlostiach.

Dobra Nizka

Indikator stredu riadka a indikator stredu kolesa
su spravne zarovnané pri nizkych rychlostiach
(do 16 km/h (10 mph)). Indikatory sa spravaju
prili§ agresivne, pripadne reaguju alebo sa
zarovnavaju pomaly pri vy$Sich rychlostiach.

Nizka Dobra alebo nizka

Indikator stredu riadka a indikator stredu kolesa
sa nezarovnaju nikdy pri Ziadnej rychlosti. V
takomto pripade mézu byt indikatory
prekrizené.

BN55050,00001A3-76-20APR18

RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

Nastavenie posunu systému RowSense™

Row Guidanoe - Setup

Sensor Shift =
m =] oo | =]

mE‘

2:2[[5 |‘:|,

B
$n

N116847—UN 11FEB16

F-.wn-m-#

A—Tlacidlo Posunutie snimac¢a

Posun snimaca umozniuje operatorovi upravit trasu
vozidla dolava alebo doprava pomocou tlacidiel posunu
snimaca (A).

Na strankach navadzania sa nachadza tlacidlo na
vycentrovanie posunu, ktoré vynuluje trasu vozidla
podla aktualnej polohy v riadku.

Po vykonani kalibracie snimaca obrazu vynulujte
odsadenia spat na 0.

POZNAMKA: Dalsie informécie najdete v ndvodoch na
pouzitie GreenStar™ 3 2630 — Pokyny a Displej
GreenStar™ 3 2630 — Zakladné aplikacie.

BN55050,00001A4-76-15MAY 18

Kalibraéna procedura snimac¢a obrazu
Vykonanie kalibracie sa odporuca s ciefom zlepSit
vykon pri nasledujucich zmenach:

® \/yska plodiny — ak sa zmenila o viac nez 305 mm (12
in)

Typ plodiny

Farba plodiny

Farba pody

Zvysky plodiny

Stav zaburinenia

Nastavenie rozstupu, predna a zadna naprava musia
byt rovnaké

® Umiestnenie kamery

GreenStar je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company

e
TS i A
[P

Pl

e O

e L Hm

N1 1 6932—UN—11FEB16

Tlacidlo Kalibracia
A—Tlacidlo Kalibracia

1. Stlacte tlaCidlo Kalibracia (A).

RewServee - Convera Colibeaion

Tu begin caibration pracess de the falloveng:

1. Dirhee the- sprayer Inéo orop row whore standing orop
wdsts. Bare spots sih no crop wil mod colibr e
cneractly.

Z Rlign thit sprayar paralled €0 row orap and be sursta
cxmiten 1w vaioeds in U srsd e oF Hlse rove

7%

Cancel

N116950—UN—22JUL16
A—Tlacidlo Zrusit’
B—Tlacidlo Dalej

POZNAMKA: Stladenim tlacdidla Zrusit (A) kedykolvek
pocas kalibracie ukoncite proces. Ak stlacite
tlacidlo Zrusit, hodnota kalibracie sa neuloZi.

Ak riadky s plodinou nemoZno dobre rozoznat, ak
su velmi zaburinené alebo su v riadkoch velké
medzery, kalibracia systému nebude spravna alebo
moéZe byt neuspesna. Aby ste zabezpedili ¢o
najlepsie vysledky, pred zadatim kalibracie
umiestnite stroj spravne.

Obraz, ktory sa zobrazuje pocCas kalibracie, ma
nizke rozliSenie. Displej nepodporuje obraz s
vysokym rozliSenim zo snimaca obrazu. Toto je
normalna prevadzka systému.

2. Stroj umiestnite s kolesami v strede riadka s
plodinou. Stlac¢te tlacidlo Dalej (B).
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

N137020—UN—20APR18
A—Vzdialenost’ vysky kamery
B—Okno kamery

3. Odmerajte vzdialenost' (A) od spodnej Casti okna
kamery (B) k zemi.

ReewServee - Conveer o Colibeaion
Step L Erfler the cavershsight

Miede Oy 30 ivch rows e aviabie.

Corara g2.0
Hesglit

%) (B [E]

=
g o
=

N137021—UN—20APR18
A—Vstupné pole Vyska kamery

4. Zvolte vstupné pole Vyska kamery (A) a zadajte
predtym odmeranu vySku kamery.

Stladte tlagidlo Dale;j.

Pockajte, kym systém vykona kalibraény postup.

FooweServee - Canvera Colibeation

Stem B Alig white lire on fop of crop row
Htep & Selest et when line |5 plosed correctly

—@ B
O~ @

% [ f

Cancel

£

3

—
u : =2
=

N117252—UN

A—Biela ciara

B—Bod 1

C—Tlacidlo nastavenia bodu 1
D—Bod 2

E—Tlacidlo nastavenia bodu 2
F—Tlagidlo Dalej

7. Skontrolujte, &i sa biela &iara (A) nachadza na
presnom mieste v riadku.

8. Ak sa biela €iara nenachadza v strede riadka s
plodinou, postupujte takto:

a. Pomocou tlacidiel na nastavenie bodu 1 (C)
nastavte bod 1 (B) do stredu riadka.

b. Pomocou tla€idiel na nastavenie bodu 2 (E)
nastavte bod 2 (D) do stredu riadka.

9. Ak sa biela Ciara nachadza v strede riadka s
plodinou, stlacte tlacidlo Dalej (F).

10. Pockajte na dokoncenie procesu kalibracie.
POZNAMKA: Stroj sa musi poéas procesu pohybovat

dopredu (nie dozadu), aby ste zabranili zlyhaniu
kalibracie.

FrewServie - Conveer o Calibeaion
Step B Cudlliai el wr Wiohilu Deivireg

Pl driee diwrs thoe currer of coop o in a vy striight seion of aop
For 1IMFE {30 10 ompiete catrallan,

.

Cancel

N119912—UN 225EP15

11. Jazdite do stredu riadka s plodinou vo vefmi rovhom

useku plodiny na vzdialenost 30 m (100 ft), aby ste
dokongili kalibraciu.
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Nastavenie systému AutoTrac™ Vision

FooweServee - Canveer o Calibeation
Cirvmerin il idion vairs sucoraalul.

Plirie seloct Aot Lo reuen b men.

N117253—UN—22SEP15
A—Tlacidlo Prijat’

12. Stlacenim tlacCidla Prijat’ (A) potvrdte a ulozte
kalibraciu.

POZNAMKA: Ak kalibracia zlyha, stladte tlagidlo Prijat a
vratte sa do hlavného menu. Skontrolujte, i je stroj
spravne zarovnany s riadkami, ¢i sa kolesa
nachadzaju v strede riadkov s plodinou a ¢i moZno
dobre rozoznat riadky bez hluchych miest.
Zopakujte kalibraciu.

Podrobnejsie informéacie o pricinach zlyhania
kalibracie si precitajte v Casti Prirucka rieSenia
problémov.

BN55050,00001A5-76-17MAY 18
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Nastavenie systému AutoTrac™ RowSense™

Prehlad
A POZOR: Nepouzivajte systém AutoTrac™

RowSense™ na verejnych komunikaciach. Pred

vstupom na verejnui komunikaciu vzdy vypnite
(deaktivujte) AutoTrac™ RowSense™.
Nesnazte sa zapnut’ (aktivovat) systém
AutoTrac™ RowSense™ pocéas jazdy na
verejnych komunikaciach.

Ak je systém aktivovany, stale dbajte na
ostrazitost’ a venujte pozornost’ okoliu. Podla
potreby prevezmite kontrolu nad riadenim v
pripade hroziacej kolizie na poli, s osobami,
zariadenim alebo inymi prekdzkami. Pre
bezpecnu prevadzku a riadenie stroja preruste
pracu, ak znizena viditelnost’ zhorsuje

schopnost’ bezpecnej obsluhy a riadenie stroja.

DOLEZITE: Systém AutoTrac™ RowSense™ ma
ulahg¢it’ vodi€ovi uc¢inné vykonavanie ¢innosti
na poli. Vodi¢ je vzdy zodpovedny za jazdu so
strojom a pri praci musi neustale venovat’
pozornost’ okolitému prostrediu. Zastavte
prevadzku pri zlej viditelnosti, kedy je
zmensena schopnost’ identifikacie os6b alebo
prekazok.

Vzdy obsluhujte stroj zo sedadla vodi¢a. Vzdy
pouzivajte bezpeénostny pas.

POZNAMKA: Maximalna Sirka pneumatik pre riadok
plodiny je 380 mm (14.9 in) v pripade riadkov so
Sirkou 762 mm (30 in).

Ak sa na stroji nachadza systém AutoTrac™
RowSense™, zrelost plodin a Struktura rastlin je
néachylna k poskodeniu. Demontujte lopatky

systému RowSense ™, aby ste neposkodili plodinu.

AutoTrac™ RowSense™ pozostava z nasledujucich
komponentov:

® |ntegrovany AutoTrac™ nainstalovany a aktivovany
na stroji, s vylepSenym softvérom AutoTrac™
RowSense™, naprogramovanymi do Jednotky
riadiaceho systému (SBBC alebo SSU)

e Aktivacia AutoTrac™ RowSense™ — GS3

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company

N120062—UN—020CT15

Snimaé AutoTrac™ RowSense™

e SnimaCe RowSense™ namontované na stroji
(podporu vam poskytne vas predajca John Deere)

® Prijimac¢ StarFire™ s aktivaciou SF1, SF2, alebo
RTK

AutoTrac™ RowSense™ je rozSirenie integrovaného
systému AutoTrac™ na displeji GreenStar™ 3 2630.
Snimace riadka su namontované na zostavach
predného zavesenia a sluzia na zaznamenavanie
pozicie riadka. Signaly poskytované snimacom riadkov
su integrované s existujucimi signalmi AutoTrac™, ¢o
napomaha udrzat’ stroj v riadkoch. Ak zo snimaca
riadkov neprichadza ziaden signal (napriklad pri jazde
cez vodu, aplikuje sa riadenie bezného GPS.

Vacsina ostatnych vlastnosti AutoTrac™ zostavaju
nezmenené. Pre riadenie stroja je snimac riadkov
jednoducho dalSim vstupom pre zistenie polohy. Vetky
sledovacie reZimy su nastavené rovnakym spdsobom,
ako su nastavené s AutoTrac™, zalozenom na GPS.
Precitajte si priru¢ku pouzivatela Displej GreenStar™ 3
2630 — navadzanie.

BN55050,00001A6-76-20APR18

Nastavenie systému AutoTrac™
RowSense™

Po konfiguracii displeja a nastaveni systému
AutoTrac™ RowSense™.

StarFire je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
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Nastavenie systému AutoTrac™ RowSense™

oo Guidiames - Main

Satup Diagnostics

N117964—UN—11FEB16
A—Tlacidlo Nastavenie

1. Stlacte tlacidlo Nastavenie (A).

Fow Guidance - Setup
]

St Q
Flow Guidace Mode hm

N137022—UN—20APR18
A—Tlacidlo Stav systému

B—Zaciarkavacie policko RowSense™

C—Tlacidlo Rezim vjazdu do riadku

2. Stlaenim tlacidla Stav systému (A) prepinate medzi
zapnutim a vypnutim systému navadzania
RowSense™.

3. Zvolte zaciarkavacie policko RowSense™ (B).

4. Stlacte tlacidlo Rezim vjazdu do riadka (C) a zvolte
niektord z tychto moznosti:

e Manualne riadenie: Po stlaceni tlacidla
obnovenia AutoTrac™ sa systém automaticky
prepne na navadzanie pomocou snimaca vzdy po
zaznamenani plodiny. VZdy, ked' nie je
zaznamenana plodina, systém sa prepne na
navadzanie len pomocou GPS. Tento rezim sa
pouziva, ak sa pocas vysadby nevyuzivalo
navadzanie pomocou GPS, pripadne ak riadky s
plodinou nie su rovné.

e Riadenie GPS: Po stladeni tlaidla obnovenia
AutoTrac™ systém zaéne navadzat' len pomocou
GPS. Po druhom stlaceni tlacidla obnovenia
AutoTrac™ systém zaCne vyuZivat snimacé

navadzania, ak je to mozné. Ak sa plodina
nezaznamenala alebo nemozno zabezpedit
navadzanie pomocou snimaca, systém sa
automaticky prepne na navadzanie len pomocou
GPS. Tento rezim vjazdu pouZivajte LEN v
pripade, ak boli riadky vysadené pomocou GPS.

POZNAMKA: Pred aktivaciou systému AutoTrac™
RowSense™ MUSI cely stroj vyjst’ z uvrate. Pred
aktivaciou systému musi byt stroj spravne
zarovnany s riadkom s plodinou a nastaveny na
poZadovany riadok s plodinou. Ak nie su splnené
tieto podmienky, vykon nebude dostatocny.

==
+ q
N137023—UN—20APR18

A—Tlaéidlo Dalej
B—Tlaéidlo Navrat

5. Stlagenim tlagidla Dalej (A) prejdite na d'al$iu stranku
nastavenia.

6. Stlacenim tlacidla Spat' (B) prejdete spat na
predchadzajucu stranku.

BN55050,00001A7-76-20APR18

Nastavenie posunu systému RowSense™

Row Guidanoe - Sctup

‘Bensor Shift

e
N117965—UN—11FEB16
A—Tlacidlo Posunutie snimaca

Posun snimaca umoznuje operatorovi upravit' trasu
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Nastavenie systému AutoTrac™ RowSense™

vozidla dolava alebo doprava pomocou tlacidiel posunu
snimaca (A).

Na strankach navadzania sa nachadza tlacidlo na
vycentrovanie posunu, ktoré vynuluje trasu vozidla
podla aktualnej polohy v riadku.

POZNAMKA: Dalsie informacie néjdete v ndvodoch na
pouZitie GreenStar™ 3 2630 — Pokyny a Displej
GreenStar™ 3 2630 — Zakladné aplikacie.

BN55050,00001A8-76-15MAY 18

Nastavenie snimac€ov rozstupu plodiny v
systéme AutoTrac™ RowSense™

Rozchod Rozc_hod
Stroj Rozstup kolies kolies
riadkov V strede AutoTrac™
RowSense™
mm (in) mm (in) mm (in)
R4030, R4038,
RA044, R4045, | 508 (20) 3048 (120) | 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, | 558 (22) 3048 (120) | 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, ggg ?gg gg; 3048 (120) | 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
RA044, R4045, | 762 (30) 3048 (120) | 3048 (120)
R4060
R4030, R4038,
R4044, R4045, | 914 (36) 3658 (144) | 3505 (138)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, | 965 (38) 3861 (152) | 3658 (144)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, | 1016 (40) 4064 (160) | 3810 (150)
R4060*
Siroky model
Sy A 508 (20) 2286 (90) 2286 (90)
Siroky model 558 (22) 2286 (90) 2286 (90)
R4023*
Siroky model Nad 558 (22)
R4023" Pod 762 (30) | 2286 (90) | 2286 (%0)
Siroky model
Rao2s e 762 (30) 2286 (90) 2286 (90)
Siroky model 914 (36) 2743 (108) | 2591 (102)
R4023*
Siroky model
RA0DS* 965 (38) 2896 (114) 2692 (106)
Siroky model 1016 (40) 3048 (120) | 2794 (110)
R4023*

GreenStar je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company

,ﬂf& f
N119914—UN—23SEP15

Priklad: Rozstup riadkov 1016 mm (40 in)

A—Rozmer, 381 mm (15 in)

Rozchod kolies nastavte tak, aby ste stroj prevadzkovali
s osou pneumatiky vo vzdialenosti 381 mm (15 in) od

osi riadka s plodinou.

N151461—UN—10JUN20
Nastavenie snimac¢a RowSense™

A—Zostava snimaca

B—Poloha, 508 mm (20 in)

C—Poloha, 558 mm (22 in)

D—Poloha, nad 558 mm (22 in) a pod 762 mm (30 in)
E—Poloha, 762 mm (30 in)

Pri rozstupoch riadkov plodiny mensich ako 762
mm (30 in) upravte zostavu snimaca (A) do vhodnej
polohy (B — D) na montaznej konzole snimaca.

Pri rozstupoch riadkov plodiny 762 mm (30 in)
namontujte zostavu snimaca do polohy (E) na
montaznej konzole snimaca.

Pri rozstupoch riadkov plodiny vaésich ako 762 mm
(30 in) je potrebné objednat predlZzovaciu supravu
BPF11507, aby bolo mozné vymenit montazne konzoly
snimaca.

BN55050,0000490-76-19JUN20
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Ovladanie systému

Pouzivanie systému AutoTrac™

A POZOR: Poc¢as aktivheho systému AutoTrac™
je operator nad’alej zodpovedny za riadenie na
konci drahy a za vyhnutie sa zrazke.

Systém automaticky riadi stroj. Aby ste
zabranili zraneniu, pred kalibraciou zaistite, aby
sa v blizkosti nenachadzali ziadne osoby.

Pred vstupom na verejni komunikaciu vzdy
vypnite (deaktivujte) systém AutoTrac™. Pri

® Smer jazdy stroja je odlisSny do 80 stuprov od
pozadovaného smeru, ak je rychlost jazdy nizSia
ako 17,7 km/h (11 mph).

® Smer jazdy stroja je odlisSny do 45 stupnov od
pozadovaného smeru, ak je rychlost jazdy vysSia
ako 17,7 km/h (11 mph).

® Mimodrahova odchylka je v rozmedzi 40 %
rozstupu tras.

® RozloZzené rameno pri prevadzke nad 24 km/h (15
mph).

jazde po vozovke nezapinajte (neaktivujte) °

systém AutoTrac™ Vodi¢ sedi na sedadle.

SZ
w e 9‘*:/‘*
E_ o]
drymEr-

N137024—UN—20APR18

=

A—Tlacidlo Riadenie zap./vyp

1. Stlacenim tlacidla zapnutie/vypnutie (A) prepinate
medzi zapnutim a vypnutim systému AutoTrac™. Ak
chcete aktivovat’ systém, musia byt spinené
nasledujuce podmienky:

N137025—UN—20APR18
A—Indikator stavu AutoTrac™

B—Indikator AutoTrac™ nainstalovany

C—Indikator AutoTrac™ konfigurovany

D—Indikator AutoTrac™ povoleny

E—Indikator AutoTrac™ aktivovany

® Zaznamenala sa riadiaca jednotka AutoTrac™.
® Sledovanie je nastavené.
¢ Sledovanie je ZAPNUTE.

® Ovladacia jednotka je v normalnom

prevadzkovom reZime 3. Skontrolujte indikator stavu AutoTrac™ (A). Indikator

stav zobrazuje fazu, v ktorej sa nachadza systém
AutoTrac:

- ® Faza 1 — Nainstalované (B) — Riadiaca jednotka
AutoTrac™ a vSetok hardvér potrebny na

pouzivanie su nainstalované.

® Faza 2 — Nakonfigurované (C) — Platna aktivacia
AutoTrac™, bol uréeny rezim sledovania a
vytvorena platna Trasa 0. Zvolili ste spravnu
uroven signalu GPS na aktivaciu systému
AutoTrac™. Podmienky vozidla su splnené.

o

® [aza 3 — Zapnuté (D) — Bolo stlacené tlacidlo
Auto Zap/Vyp a zobrazilo sa "Riadenie zapnuté".

N137026—UN—20APR18
A—Tlacidlo obnovenia €innosti systému AutoTrac™

2. Pre aktivaciu systému AutoTrac™ stlacte tlacidlo
obnovenia (A) na viacfunkénej pake. Pre aktivovanie ® Faza 4 — Aktivované (E) — Stlagili ste tlacidlo
systému musia byt spinené nasledujice podmienky: Obnovit na multifunkénej pake a systém AutoTrac
riadi stroj.

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
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Ovladanie systému

Entry Mode
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N M

EIREEEEE

v
o B8 (o

© ©

N116846—UN—22SEP15
A—Ilkona Stav navadzania
B—Ilkona Systém nainstalovany
C—lkona Systém aktivny
D—Ilkona Strateny GPS
E—Ilkona Strata signalu snimaca riadku

Pri prevadzke RowSense™ sa objavi ikona (A), ktora
znaci, Ze je k dispozicii snimac¢ riadkov. Kazda ikona
oznacuje, €o sa deje na stroji v.danom momente.

Ikona stavu riadenia sa meni z bielej farby na farebnu
(zelenu), ked stroj riadi snima¢ riadkov nasledujucim
spdsobom:

e Systém nainstalovany (B) (sivé pozadie).

e Systém aktivny (C), prevadzka so snimacom
riadkov aj GPS (zelené pozadie).

e Strata GPS (D), prevadzka len s idajmi zo snimaca
riadkov (ZIté pozadie).

e Strata signalu zo snimaca riadkov (E), prevadzka
len s GPS (oranzové pozadie).

POZNAMKA: Presnost’ riadenia sa zmensuje pri
prevadzke s ikonou stavu D alebo E.

Snimac riadenia vedie stroj vzdy, ked dokaze urcit
polohu riadku. Obsluha vie, ze snimac riadkov vedie
stroj podla toho, Ze ikona AutoTrac™ zmenila farbu na
zelenu a ukazuje pohyb.

Ked je nastavena prva trasa (linia AB) a stlacite tlacidlo
Zap/Vyp pre aktivaciu AutoTrac™, potom mdzete stladit
tlaCidlo obnovenia, ak je stroj v polovici rozstupu trasy a
v prijatefnom uhle k riadkom. Snima¢ riadkov vedie
stroj, ked snimac riadkov zaznamena aktivitu.

Prevadzka na poli

V nasledujucej Casti je opisany zakladny prevadzkovy
proces pocas prevadzky na poli.

RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company

1. Stroj umiestnite paralelne k dobre viditelnym riadkom
s plodinou.

2. Vykonajte kontrolu kalibracie.
® Po Uspesnej kalibracii pokraCujte v procese.
® Ak bola kalibracia neuspesna, presvedcte sa o

dobre viditelnych riadkoch a vykonajte proces
kalibracie.

3. Zacnite s aplikaciou postreku.

4. Pomocou AutoTrac™ vytvorte presnu liniu
navadzania (pozrite si ¢ast Rezim priamej trasy v
Casti Konfiguracia displeja a systému AutoTrac™).
Tato linia sa vyuZije v pripade, ak sa strati signal
snimaca.

5. Na uvrati dokoncite otaCanie a NEAKTIVUJTE
systém AutoTrac™ Vision ani AutoTrac™
RowSense™, kym stroj neodide z Uvrate.

6. PokracCujte v prevadzke postreku. Ak su splnené tieto
podmienky, pokradujte takto:

® Pri vjazde na novy prechod.

a. Systém AutoTrac™ RowSense™ aktivujte
vtedy, ak budu obe predné kolesa uplne
paralelne s riadkom plodiny a obe lopatky v
plodine.

b. Systém AutoTrac™ Vision aktivujte vtedy, ak
stroj a kamera ukazuju paralelne k riadku s
plodinou po vyjazde z Uvrate.

e Snimace nedokazu zaznamenat riadok.

a. Riadenie obnovi systém navadzania pomocou
GPS.

b. Toto méze mat za nasledok poskodenie
plodiny, ak linia navadzania nesleduje riadky.

c. Snimace obnovia ovladanie, ked sa riadok
opat zaznamena.

e \/ykon systému nie je uspokojivy.

a. Precitajte si Cast’ Riesenie problémov, kde su
uvedené rieSenia pre konkrétne symptomy.
b. Bo¢ny vietor spdsobuje, Ze riadky s plodinou

nie su jasne definované. Ak je plodina
dostatoCné vysoka, prepnite na navadzanie
pomocou systému RowSense™.

c¢. V ramci kazdého prechodu mbézete pomocou
tlaCidiel posunu upravit, ako stroj sleduje
riadok.

Deaktivacia systému AutoTrac™

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
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Ovladanie systému

Systém AutoTrac™ sa da VYPNUT podla nasledujucich

@) metdd:
e Stlacenim tlaCidla na zap./vyp., mOzete prepinat
@ medzi rezimom zapnuté a vypnuté.
o e Otocenim volantu o vySe 30 stupriov.
o e Aktivovanim transportného blokovania.
L \/ ® Znizenim rychlosti na menej ako 0,5 km/h (0.3 mph)

dlhsie nez 30 sekund.
Ak operator vstane na viac ako sedem sekund.
Pocet tras sa zmeni.

(]
(]
=]
T
=
)

L 1

N116848—UN—11FEB16

. . . BN55050,00001A9-76-15MAY 18
A—Tlacidlo Riadenie zap./vyp

A POZOR: Pred vstupom na verejni komunikaciu

vzdy vypnite (deaktivujte) systém AutoTrac™.
Aby ste deaktivovali systém AutoTrac™ na
karte ZOBRAZENIE NAVADZANIA, prepnite
riadiace tla€idlo zap./vyp. riadenia (A), aby sa
zobrazila moznost’ RIADENIE VYP.

Pokrocilé nastavenia systému AutoTrac™

Obrazovky pokroéilého nastavenia systému AutoTrac™

Guidance ShiftTrack
View Settings Settings

Implement Guidance
Tracking Mode ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Mode

Straight Track ® - Iﬂune ® -

v
General Settings Ghange Lightbar Settings

AutoTrac Advanced .m
Settings Change
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Ovladanie systému

A—Zobrazit’

B—Nastavenia navadzania

C—Nastavenia posunu trasy
D—Rozbalovacia ponuka Rezim sledovania

Advanced AutoTrac Settings

Machine Direction Forward @#
Line Senshthdity - Tlaﬁm‘—.

T @E Ol %‘*v\,
s

v o D e

Heading Lead

e~

Sieering Response Rate

. -®
oo B Sy

=z BB /2 (BlL B2.

PC14861CC—76—280CT13
Pokrocilé nastavenia systému AutoTrac™ 1/2

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

A EFm It A~

CuweSensllW
O B
Restore Default Settings
[: (Page 1and 2) | ';: Pw |

= (B> [BR E2.

PC14864CC—76—280CT13
Pokrocilé nastavenia systému AutoTrac™ 2/2

A—Rozbal'ovacie pole Smer stroja
B—Citlivost’ drahy — sledovanie
C—Tlacidlo Znizit’

D—Ciarovy graf

E—Tlacidlo Zvysit’

F—Citlivost’ drahy — kurz
G—Riadenie kurzu

H—Rychlost’ reakcie riadenia
|—Tlacidlo Pomocnik

PC14326CC—76—280CT13

E—Rozbalovacia ponuka Rezim navadzania prisluSenstva
F—Vseobecné nastavenia

G—Nastavenia listy kontroliek

H—Pokrocilé nastavenia systému AutoTrac™
J—Tlacidlo Spat’

K—Tlaéidlo Dalej

L—Tlacidlo Prijat’

M—Citlivost’ ziskania

N—Citlivost’ krivky

O—Obnovit’ predvolené nastavenia
P—Monitor ¢innosti

Pokrocilé nastavenia systému AutoTrac™
Zvolte smer stroja z rozbalovacieho pola Smer stroja.

Stlacenim tlacidla Prijat’ (L) ulozite a pouzijete aktualne
nastavenia a vratite sa k predchadzajucej stranke.
Tlacidlo Obnovit pdvodné nastavenia (O) nastavi vietky
nastavenia na vyrobné predvolené hodnoty. Pri kazdom
nastaveni najdete jeho predvolenu hodnotu. Tlagidlo "?"
(I) zobrazi kontextové menu s textom pomocnika pre
kazdé konkrétne nastavenie.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity Tracking

Determines how aggressively AutoTrac responds
to offtrack (lateral) error.

Higher Settings: Result in more aggressive
response to vehicle offtrack error.

Lower Settings: Resultinless aggressive
response to vehicle offtrack error.

Line Sensithity Tracking Too Line Sensithity Tracking Too
Low High

D
Accept

/e (]

PC14185CC—76—280CT13
Citlivost’ drahy Sledovanie 1/6

Citlivost’ drahy Sledovanie

Tento parameter uréuje, ako agresivne systém
AutoTrac™ reaguje na chybu jazdy mimo trasu (bo¢na
chyba).

Vy§Sie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia odozva
na chybu vyboc€enia vozidla z trasy.

Niz8ie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu vyboc&enia vozidla z trasy.
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Ovladanie systému

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity heading

Determines how aggressively AutoTrac responds
to heading error.

Higher Settings: Resultin more aggressive
response to vehicle heading error.

Lower Settings: Result inless aggressive
response to vehicle heading error.

Line Sensithity Heading Too Line Sensithity Heading Too
Low High

) =« [

PC14186CC—76—280CT13
Citlivost’ drahy Kurz 2/6

@?@

‘ >

Accept

PC8994—UN—07MAR06

A—Chyba kurzu
B—Chyba sledovania

PC8993—UN—09MAR06

Citlivost’ drahy Kurz

Tento parameter urCuje, ako agresivne systém
AutoTrac™ reaguje na Chyby kurzu.

VyS8Sie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia odozva
na chybu kurzu vozidla.

NiZ8ie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu kurzu vozidla.

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

Determines how agaressively the vehicle acquires
the track. This setting affects performance while
acquiring the track only.

Higher Settings: Result in more aggressive line
acquisitions.

Lower Settings: Result in smoother line
acquisitions.,

e

Acquire Sensithaty Too Low

1\_//\/\

Acquire Sensithity Too High

) -+ (B

PC14189CC—76—280CT13
Citlivost’ ziskania 5/6

‘ >

Accept

Citlivost’ ziskania
Ur€uje mieru agresivity vozidla pri ziskavani trasy. Toto
nastavenie ovplyvni vykon len pri ziskavani trasy.

Vysoké nastavenia: Nasledkom je agresivnejSie
ziskavanie drahy.

NizSie nastavenia: Nasledkom je hladsi vstup do
nasledujucej trasy.

Advanced AutoTrac Settings

Curve Sensitivity

Determines how aggressively AutoTrac responds
to a curve in the track. This setting affects
performance in curve track guidance only.

Higher Settings: Turn the vehicle in a smaller
radius (tighter) around the curve.

Lower Settings: Turn the vehicle in a larger radius
around the curve,

- —
<

Curve Sensithity Too Low Curve Sensithvity Too High

5’5}‘?‘.&!

PC14190CC—76—280CT13
Citlivost’ krivky 6/6

>

Accept

Citlivost’ krivky
Urcuje, ako agresivne reaguje systém AutoTrac™ na
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Ovladanie systému

zakrivenie v trase. Toto nastavenie ovplyvriuje iba vykon NizSie nastavenia: Oto€i vozidlo na vacSom polomere
sledovania na zakrivenej trase. krivky.

VysSie nastavenia: OtoCi vozidlo na mensom
(ostrejSom) polomere krivky.

Diagnostické hodnoty

GreenStar - Dagnostic Readings X A |F| N
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, see your deaer
or visit wwan. StellarSupport.com @
Mapping
S R

(A)— view |[Autolrac - B NE N

Last Exit Code Issued:  Nia el o
©—>Tin‘|enszstExitCode: 000: 00O: 00D 000y DDO/ DODOOD ﬁm N

State Conditions Status i
Steer Ctrl Capabilities (Curve, Yes, Yes, No @
Reverse, Steer Sensitivity) : - :
AutoTrac License SF2 Lo Tnmoben | EG L

GPS valid

Differential Correction
Differential Mode Selected
Tracking Mode Selected
Pirrot Pro License

AE Line Defined
Free of Steer Ctrl Trouble Codes

@@@@T

F Yes !i ii

No =
—
--® None g
Straight Track
,._@ Yes Document

Dt T

e &

@ VAthin 80 Degrees of Line
Vikthin 40°% Tracking Width

(M) Valid Implement Guidance Configuration N/a
112]3
@ Steer ONn/Off Button Off Totals
@ Vehicle Gear Selected Neutral 5:24am
Speed VWithin Range

PC12746CC—76—280CT13

GREENSTAR 3 PRO >> programové tlacidlo DIAGNOSTIKA >> AutoTrac

(A) Zobrazenie — Rozbalovacie pole.

e (B) Posledny vystupny kéd — Signalizuje dévod,
preCo sa systém AutoTrac™ vypol alebo sa nechce o
zapnut.

e (C) Cas posledného vystupného kédu — Cas a °
datum vyskytu posledného vystupného kadu.
® (D) Moznosti SSU (krivka, spiatoc¢ka, citlivost’ o

riadenia) — Signalizuje, &i je ovladacia jednotka
vozidla schopna pracovat v rezime Zakrivena trasa,
spiatocka alebo Ci je citlivost riadenia nastavitelna na °
displeji. Zobrazia sa polozky Ano alebo Nie, podla
toho, ¢i je moznost dostupna alebo nie.

(E) Licencia na systém AutoTrac™ — Signalizuje,

¢i displej obsahuje platnu licenciu AutoTrac™ a ktora
to je (SF1 alebo SF2).

(F) Platné GPS - Signalizuje, ¢i sa prijima platny
signal GPS.

(G) Diferencialna korekcia — Signalizuje, ¢i sa
prijima diferencidlna korekcia.

(H) Vybraty diferenény rezim — Signalizuje rezim
diferencialnej korekcie, ktory sa zvolil na prijimadi
StarFire™ (SF1, SF2, RTK).

(I) Vybraty rezim sledovania — Zobrazuje zvoleny
rezim sledovania.

(J) Licencia Pivot Pro — Signalizuje, ak sa v displeji
nachadza platna licencia Pivot Pro.
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Ovladanie systému

(K) Definovana draha AB — Signalizuje, i je pre
aktualny rezim sledovania definovana a zvolena
platna draha AB (Trasa 0).

(L) Bez chybovych koédov SSU - Signalizuje, Ci
SSU obsahuje nejaké aktivne chybové kédy, ktoré
mdbzu zabranit zapnutiu systému AutoTrac™.

(M) Platna konfiguracia navadzania prislusenstva
— Ak sa pouziva navadzanie prislusenstva, ukazuje
splnenie urcitych nastaveni a obmedzeni.

(N) Tlacidlo Riadenie zap./vyp. — signalizuje, i sa
tlaCidlo Riadenie zap./vyp. nachadza v stave zap.
alebo vyp.

(O) Vybraty rychlostny stupen vozidla —
Zobrazuje, ktory rychlostny stupen je zvoleny.

(P) Rychlost’ v rozsahu — Signalizuje, &i sa vozidlo
pohybuje v ramci rychlostnych obmedzeni platformy,
v ktorej sa nachadza systém AutoTrac.

(Q) V ramci 80 stupnov od drahy — Signalizuje, ¢i je
kurz vozidla v rdmci 80 stupriov od drahy, ktoru sa
vozidlo pokusa nadobudnut.

(R) V ramci 40 % Sirky sledovania — Signalizuje, €i
je chyba vybocenia vozidla v ramci 40 % rozstupu
tras.

BN55050,00001AA-76-20APR18
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Udrzba a servis

Cistenie snimaca systému AutoTrac™

Vision

A POZOR: Zabraiite vaZnym zraneniam alebo
smrti, VYPNITE motor, aktivujte parkovaciu
brzdu a vytiahnite kl'i¢ predtym, nez vycistite
snimac.

DOLEZITE: Snimaé obrazu neumyvajte vodou pod
tlakom. Pouzivajte normalny tlak vody mensi
ako 3,4 bar (345 kPa) (50 psi).

Na Cistenie snimaca obrazu nepouzivajte
abrazivnu, zaolejovanu alebo Spinavu
handri¢ku.

N135800—UN—27FEB18

Snimac¢ AutoTrac

A—Snima¢ systému AutoTrac™ Vision

Na Cistenie snimaca obrazu AutoTrac™ (A) od Spiny
alebo iného znecistenia pouzivajte podla potreby len
vodu a Cistu makku handricku.

Presvedcte sa, Ci su vSetky konstruk&né prvky utiahnuté
a €i nechybaju.

BN55050,00001AB-76-20APR18

Cistenie snimac¢a AutoTrac™ RowSense™

A POZOR: Zabraiite vaznym zraneniam alebo

smrti, VYPNITE motor, aktivujte parkovaciu
brzdu a vytiahnite kl'i¢ predtym, nez vycistite
snimac riadkov.

N135801—UN—27FEB18

Snimaé AutoTrac

A—Snimac riadkov AutoTrac™
B—Packa snimaca riadkov AutoTrac™

Snima¢ riadkov (A) kontrolujte kazdy defi a podla
potreby ho o istite.

Ak sa na snimaci nahromadil material, m6ze zabranit
jeho pohybu a ovplyvnit tak vykon. Pre vycistenie
snimaca riadkov odstrarite zvySky zo snimaca a okolitej
oblasti na oboch stranach stroja.

Skontrolujte, ¢i sa packy snimaca (B) pohybuju volne a
bez obmedzenia.

Presvedcte sa, Ci su vSetky konstrukéné prvky utiahnuté
a Ci nechybaiju.

BN55050,00001AC-76-20APR18

Demontaz snimacov systému RowSense™
a konzoly — R4030, R4038, R4044, R4045 a
R4060

POZNAMKA: Zobrazeny je model R4038. Modely
R4030, R4044, R4045 a R4060 su podobné.

Na obrézku je zobrazena prava strana. Lava strana
je podobna.

Konzoly RowSense ™ mbéZu zostat' namontované s
pneumatikami aZ do Sirky 420 mm (16,5 in).

RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company




Udrzba a servis

. N116285—UN—26FEB15
A—Stit na ochranu pred plodinou

B—Upevnovacia skrutka (12 ks)

C—Matice ( 2 ks)

1.

2. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Odmontujte a
pridrzte kryt na plodinu (A), upeviovacie skrutky (B)
a matice (C).

Nastavte najsSirsi rozchod kolies stroja.

A—Upevnovacie skrutky (5 ks)
B—Kryt motora v kolese

3. Odmontujte upevriovacie skrutky s hlavou (A) a kryt
motora kolesa (B) a odloZte ich.

N120061—UN—17FEB16
A—Kabelaz snimaca
B—Kabelaz systému RowSense™
C—St'ahovacia paska
D—P-svorka (2 ks)
E—Upeviiovacia skrutka (2 ks)

4. Odpojte kabelaz snimaca (A) od kabelaze systému
RowSense™ (B).

5. Odmontujte upevnovacie skrutky (E) a svorky tvaru
P (D) a upeviiovaci pas (C).

) |
N119992—UN—24SEP15
A—Kabelaz systému RowSense™
B—St'ahovacie pasky (3 ks)

6. Navinte kabelaz systému RowSense™ (A) a podla
obrazka ho zviazte upevriovacimi pasmi (B).

POZNAMKA: Ak chcete pouZit riadkové pneumatiky pre
plodinu, demontujte len zostavu snimaca
RowSense™ a dolnu konzolu. Hlavna konzola
RowSense™ sa nebude dotykat kolesa ani
pneumatiky.
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Udrzba a servis

N119993—UN—29SEP15
Zobrazeny stroj so Stitom na ochranu pred plodinou

N120060—UN—29SEP15

Zobrazeny stroj len s blatnikmi

A—Ram ochranného krytu na plodinu
B—Zostava RowSense™
C—Upeviovacia skrutka (3 ks)

7. Pomocou vhodného zdvihacieho zariadenia
podoprite ram ochranného krytu na plodinu/blatnik
(A).

8. Podoprite montaznu zostavu RowSense™ (B) a
odmontujte upevnovacie skrutky (C).

9. Zostavu RowSense™ demontujte zo stroja.

POZNAMKA: Iba modely R4030, R4038 a R4044 —
Stroje vybavené blatnikmi a krytmi na plodinu
pouZivaju upevriovacie skrutky M16 x 80. Stroje
vybavené len blatnikmi pouZivaju upevriovacie
skrutky M16 x 70.

Iba modely R4045 a R4060 — Pre vsetky
konfigurécie stroja sa pouZivaju Styri upevriovacie
skrutky M16 x 70.

POZNAMKA: Na modeli R4045 a R4060 sa pouZivaju
Styri upevriovacie skrutky (C).

10. Pomocou skér odmontovanych prvkov znova
namontujte drziak blatnika.

11. Pomocou skér odmontovanych prvkov znova
namontujte ram ochranného krytu na plodinu (ak je
vo vybave).

12. Pomocou skér odmontovanych prvkov namontuijte
kryt motora v kolese.

BN55050,000048B-76-05JUN20

Montaz snimacov systému RowSense™ a
konzoly — R4030, R4038, R4044, R4045 a
R4060

POZNAMKA: Zobrazeny je model R4038. Modely
R4030, R4044, R4045 a R4060 su podobné.

Na obrazku je zobrazena prava strana. Lava strana
je podobna.

N120058—UN—29SEP15
A—Upevnovacie skrutky (5 ks)
B—Kryt motora v kolese

1. Nastavte najsirSi rozchod kolies stroja.

2. Odmontujte upeviovacie skrutky s hlavou (A) a kryt
motora v kolese (B) a odlozte ich.

N116286—UN—26FEB15
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. N116287—UN—26FEB15
A—Stit na ochranu pred plodinou

B—Upevnovacia skrutka (12 ks)

C—Matice ( 2 ks)

D—Ram ochranného krytu na plodinu

E—Upeviovacia skrutka (3 ks)

3. Stroje vybavené krytmi na plodinu:

a. Odmontujte a pridrzte kryt na plodinu (A),
upevriovacie skrutky (B) a matice (C).

b. Pomocou vhodného zdvihacieho zariadenia
podoprite ram ochranného krytu na plodinu

(D).

POZNAMKA: Na modeli R4045 a R4060 sa
pouZivaju Styri upevriovacie skrutky.

c. Demontujte a odloZte upeviiovacie skrutky (E).

N120041—UN—29SEP15
A—Ram blatnika
B—Upevnovacie skrutky

4. Stroje vybavené len blatnikmi:

a. Pomocou vhodného zdvihacieho zariadenia
podoprite ram blatnika (A).

POZNAMKA: Na modeli R4045 a R4060 sa
pouZivaju Styri upevriovacie skrutky.

b. Odmontujte a odlozte upeviiovacie skrutky (B).

POZNAMKA: Iba modely R4030, R4038 a R4044 —
Stroje vybavené blatnikmi a krytmi na plodinu
pouZivaju upevriovacie skrutky M16 x 110. Stroje
vybavené len blatnikmi pouZivaju upevriovacie
skrutky M16 x 80.

Iba modely R4045 a R4060 — Pre vsetky
konfiguracie stroja sa pouZivaju Styri upevriovacie
skrutky M16 x 80.

N120057—UN—29SEP15
Zobrazeny stroj len s blatnikmi

A—Konzola snimaca
B—Ram blatnika
C—Upevnovacia skrutka (3 ks)

5. Pomocou upeviovacich skrutiek (C) namontujte
konzolu snimaca (A) medzi kryt motora v kolese a
ram blatnika (B).

6. Podla potreby upravte snimace systému
RowSense™ na vhodny rozostup riadkov plodiny.

DOLEZITE: Na vsetky elektrické kontakty naneste
dielektricky prostriedok.

35-4



Udrzba a servis

N119992—UN—24SEP15
A—Kabelaz systému RowSense™
B—St'ahovacie pasky (3 ks)

7. Odrezte upeviiovacie pasy (B) a rozvirte kabelaz
RowSense™ (A).

N120061—UN—17FEB16
A—Kabelaz snimaca

B—Kabelaz systému RowSense™

C—St'ahovacia paska

D—P-svorka (2 ks)

E—Upeviiovacia skrutka (2 ks)

8. Kabelaz snimaca (A) zapojte do kabelaze systému
RowSense™ (B).

9. Namontujte upevriovacie skrutky (E) a svorky tvaru
P (D) a upevriovaci pas (C).

POZNAMKA: Snimaé systému RowSense™ m4 tri
polohy nastavenia. V typickom pripade sa pouZiva
dolna poloha. Rézne druhy plodiny a podmienky na
poli si vyZaduju zdvihnutie snimaca do polohy (B)
alebo (C).

RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company

N120064—UN—020CT15
A—Poloha snimaca, dolna

B—Poloha snimaca, stredna

C—Poloha snimaca, horna

10. Snimac¢ systému RowSense™ upravte v dolnej
polohe (A).

POZNAMKA: Na zarovnanie otvorov pre skrutky je
potrebné urcité ohnutie krytu motora v kolese.

11. Pomocou skér odmontovanych prvkov namontuijte
kryt motora v kolese.
12. Zopakujte postup pre zostavajuci snimac a konzolu.

BN55050,000048C-76-08JUN20

Demontaz snimacov systému RowSense™
a konzoly — R4023 (Siroky model)

POZNAMKA: Konzoly RowSense ™ méZu zostat
namontované s pneumatikami aZ do Sirky 420 mm
(16.5 in).

N82252—UN—04NOV08
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N119997—UN—28SEP15
A—Ram ochranného krytu na plodinu

B—Zostava RowSense™

C—Upevnovacia skrutka (3 ks)

4. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Pomocou
vhodného zdvihacieho zariadenia podoprite ram
N82251—UN—03NOV0S ochranného krytu na plodinu (A).

A—Upevinovacia skrutka (14 ks) . - ™
B—Stit na ochranu pred plodinou 5. Podoprite montaznu zostavu RowSense™ (B) a

odmontujte upevnovacie skrutky (C).
1. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Odmontujte a . .
pridrzte upevhovacie skrutky (A), matice a kryt na 6. Zostavu RowSense™ demontujte zo stroja.
plodinu (B).

N120059—UN—29SEP15
A—Upevnovacia skrutka (5 ks)
N119995—UN—17FEB16 B—Kryt motora v kolese

A—Kabel snimaca

B—Kabelaz systému RowSense™ 7. Odmontuijte upeviiovacie skrutky s hlavou (A) a kryt
C—Upeviovaci pas

D—Upeviiovacia skrutka motora kolesa (B) a odloZte ich.
E—Svorka v tvare P

2. Odpojte kabelaz snimaca (A) od kabeldZe systému
RowSense™ (B).

3. Odmontujte upevriovaciu skrutku (D) a svorku tvaru
P (E) a upevnovaci pas (C).

POZNAMKA: Ak chcete pouZit riadkové pneumatiky pre
plodinu, demontujte len zostavu snimaca
RowSense™ a spodnu konzolu. Hlavna konzola
RowSense™ sa nebude dotykat kolesa ani
pneumatiky. Kabelaz zachovajte podla obrazka v
tomto postupe.

N119994—UN—28SEP15
A—Kabelaz systému RowSense™
B—Upevnovacia paska (3 ks)

8. Navinte kabelaz systému RowSense™ (A) a podla
RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company obrazka ho zviazte upeviiovacimi pasmi (B).
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9. Pomocou predtym odmontovanych prvkov znova
namontujte uchyt blatnika a ram ochranného krytu
na plodinu (ak je vo vybave).

10. Pomocou predtym odmontovanych prvkov
namontujte kryt motora v kolese.

BN55050,0000245-76-15MAY 18

Montaz snimacov systému RowSense™ a
konzoly — R4023 (Siroky model)

N120040—UN—29SEP15
A—Ram ochranného krytu na plodinu
B—Upeviovacia skrutka (2 kus)

2. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Pomocou
vhodného zdvihacieho zariadenia podoprite ram
ochranného krytu na plodinu (A) a odmontujte
upevinovacie skrutky (B).

/4

N82252—UN—04NOV08

X

A—Upevnovacia skrutka (5 ks)
B—Kryt motora v kolese

N119996—UN—28SEP15

3. Odmontujte upevrfiovacie skrutky s hlavou (A) a kryt
motora kolesa (B) a odlozte ich.

N82251—UN—03NOV08
A—Upeviiovacia skrutka (14 ks)
B—Stit na ochranu pred plodinou

1. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Odmontujte a
pridrzte upevnovacie skrutky (A), matice a kryt na
plodinu (B).

N119994—UN—28SEP15
A—Kabelaz systému RowSense™
B—Upeviovacia paska (3 ks)

4. Odrezte upeviiovacie pasy (B) a rozvinte kabelaz
RowSense™ (A).

RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
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N120039—UN—29SEP15

A—Kabelaz systému RowSense™
B—Kryt motora v kolese
C—Upevnovacia skrutka (5 ks)

5. Kabelaz systému RowSense™ (A) umiestnite podla
obrazka. Pomocou predtym odmontovanych
upeviovacich skrutiek (C) namontujte kryt motora v
kolese (B).

N119997—UN—28SEP15
A—Ram ochranného krytu na plodinu

B—Zostava RowSense™

C—Upeviovacia skrutka (3 kus)

POZNAMKA: Ak je stroj vybaveny krytmi na plodinu,
zostavu RowSense™ (B) namontujte medzi ram
ochranného krytu na plodinu (A) a kryt motora v
kolese.

Pre vietky konfiguracie stroja sa pouZivaju
upevriovacie skrutky M16 x 45.

6. Stroje vybavené krytmi na plodinu: Pomocou
vhodného zdvihacieho zariadenia podoprite ram
ochranného krytu na plodinu (A).

7. Montaznu zostavu RowSense™ (B) zarovnajte s
ramom krytu a namontujte upevnovacie skrutky (C).

DOLEZITE: Na vsetky elektrické kontakty naneste
dielektricky prostriedok.

N119995—UN—17FEB16
A—Kabel snimaca
B—Kabelaz systému RowSense™
C—Upevnovaci pas
D—Upevinovacia skrutka
E—Svorka v tvare P

8. Kabelaz snimaca (A) zapojte do kabelaze systému
RowSense™ (B).

9. Namontujte svorku tvaru P (E), upeviiovaciu skrutku
(D) a upevriovaci pas (C).

N120063—UN—020CT15
A—Poloha snimac¢a, spodna

B—Poloha snimaca, stredna

C—Poloha snimac¢a, horna

10. Snimac¢ systému RowSense™ upravte v spodnej
polohe (A).

11. Pomocou predtym odmontovanych prvkov znova
namontujte uchyt blatnika a ram ochranného krytu
na plodinu (ak je vo vybave).

BN55050,00001AF-76-15MAY 18
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Odstranovanie poruch

Snimac¢ systému AutoTrac™ Vision

Priznak

Systém RowSense™ nemeni stav z
deaktivovaného na aktivovany.

Nezaznamenal sa ziadny snhimaé
obrazu.

Sustava nepracuje spravne.

Na stranke s videom sa
nezobrazuje obraz videa.

Pocas kalibracie sa zobrazuje
obraz s nizkym rozliSenim.

Systém Vision nemozno uspesne
skalibrovat’.

Problém

Chyba aktivacia AutoTrac™ alebo
RowSense™.

Montaz na nespravny postrekovac.

Softvér displeja GS3 2630 je
zastarany. Softvér starSi nez
3.30.1232 je zastarany, mdze byt
dostupna nova verzia.

Skontrolujte, &i je snimac Vision

spravne pripojeny.

Vygeneroval sa diagnosticky kod
poruchy.

Zvoleny nespravny video kanal.

So$ovky snimada obrazu su
znedistené alebo poskodené.

Vygeneroval sa diagnosticky kod
poruchy.

Displej nepodporuje obraz s vysokym
rozliSenim.

Snimacé obrazu nedokaze
zaznamenat riadok kvoli stavu
plodiny.

Obraz zo snimaca obrazu sa
nezobrazuje na displeji.

RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company

Riesenie

Na stranke s cennikom ISG si zakupte
aktivaciu.

Namontujte na schvaleny
postrekovag. Podrobnosti vam
poskytne predajca produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Softvér aktualizujte na najnovsiu
verziu.

Skontrolujte pripojenie snimac¢a. Ak
problém pretrvava, obratte sa na
predajcu.

Obratte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Prechadzajte vSetkymi kanalmi. Ak
problém pretrvava, obratte sa na
predajcu produktov spolo¢nosti John
Deere alebo kvalifikovany servis.

Vycistite okno snimaca obrazu.

Ak je snimac obrazu poSkodeny,
obratte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Obratte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Toto je normalna prevadzka systému.

Znova sa pokuste o kalibraciu v
oblasti, ktora je rovna, bez buriny a s
jasne definovanymi riadkami plodiny.

Prejdite na stranku Diagnostika
snimaca obrazu.
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Odstrariovanie poruch

Priznak Problém

Obraz zo snimaca obrazu nie je
zaostreny.

Snimac obrazu nedokaze

zaznamenat rozstup riadkov.

Systém nedokaze zaznamenat
riadok.

Riesenie

Vycistite okno snimaca obrazu a
skontrolujte, &i kamera nie je
poskodena. Ak problém pretrvava,
obratte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Odporuca sa pre rozstup riadkov 762
mm (30 in). Ak problém pretrvava,
obratte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Skontrolujte, &i je kamera
nainstalovana v spravnej vyske. Ak
problém pretrvava, obratte sa na
predajcu produktov spolo¢nosti John
Deere alebo kvalifikovany servis.

PostrekovaC zarovnajte paralelne s
riadkom plodiny.

CS812167,00008F4-76-22JUL16

Vykon systému AutoTrac™ Vision
Priznak Problém

Indikator AutoTrac™ prechadza zo Aktualne pouzivany snima¢ sa mohol
stavu Aktivovany (4 diely grafu) do odpojit.
stavu Povoleny (3 diely grafu).

Snimac¢ obrazu nedokaze
zaznamenat riadky plodiny (nizka
dovera).

Veterné pocasie spdsobuje
nedefinované riadky.

Riesenie

Skontrolujte udaje diagnostiky a urcite
stav snimaca.

Opakujte kalibraciu systému.

Vycistite okno snimaca obrazu.

V naro¢nych podmienkach nastavte
liniu A — B, aby ste sa vratili do rezimu
GPS.

Jazdite v riadkoch s plodinou, ktoré
nie su vysokeé.

Jazdite v riadkoch s plodinou, ktoré su
menej zaburinené/s mensimi
zvySkami plodiny.

Stroj riadte rucne.

Pouzivajte navadzanie pomocou
GPS.

Pockajte na zlepSenie pocasia.
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Priznak

Postrekova¢ okamzite zataca a
prejde cez plodinu.

Postrekovaé postupne prejde cez

plodinu.

Problém

Kvoli terénu straca snimac¢ obrazu
obcas vyhlad na riadok s plodinou.

Odsadenie snimaca je prilis velké.

Je zvoleny rezim vjazdu do riadka
"GPS — Riadok" s liniou A — B, ktora
nezodpoveda riadkom s plodinou.

Pri priliS skorom zapojeni systému
AutoTrac™ Vision pri vjazde na novy
prechod stroj prudko zahne pri
vyjazde z Uvrate.

Postrekovag trvalo jazdi k jednej
strane stredu medzery riadku s
plodinou.

Pneumatiky prevadzkujte v reZzime
odhadu riadka.

Systém nie je kalibrovany v meniacich
sa podmienkach plodiny, napriklad
pre vysku riadka alebo svetelné
podmienky.

Jazdite prili§ rychlo vzhfadom na
omedzenia systému.

Systém sa neprepne do rezimu GPS.

Pri prevadzke systému s nizkou
plodinou su pravdepodobne
nedostatocné svetelné podmienky.

Nedostatok miesta na riadenie v
riadku.

Stupate do prili§ strmého kopca.

Riesenie

Stroj riad'te rucne.

Pouzivajte navadzanie pomocou
GPS.

Vynulujte odsadenie snimaca
(predvoleny stav). Podla potreby
znovu nastavte.

Nastavte liniu A — B, ktora zodpoveda
riadkom s plodinou.

Systém AutoTrac™ Vision aktivujte az
potom, ako sa presvedcite, Ze stroj je
paralelne k riadku s plodinou a
nachadza sa v pozadovanom riadku s
plodinou.

Vydistite okno snimaca obrazu.

Jazdite na poliach s men8im bo¢nym
naklonom.

Upravte odsadenie snimaca.

Vyhybajte sa jazde v rezime odhadu
riadka alebo obkroémo nad riadkami.

Opakujte kalibraciu systému.

Znizte rychlost. Ak problém pretrvava,
obréatte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.

Vynulujte liniu A — B.

Namontujte balik prémiového
osvetlenia.

Zmente velkost pneumatik na
mensie.

Znizte rychlost.

Zaznamenaijte adaptivnu krivku.
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Priznak

Postrekovaé "esi¢kuje”.

Postrekova¢€ jazdi cez plodinu v
zakrivenych riadkoch.

Postrekovac v noci jazdi cez
plodinu.

Postrekovac jazdi cez plodinu
pocas veterného pocasia.

Problém

Snima¢ obrazu nedokaze
zaznamenat riadky plodiny (nizka
dovera).

Systém Vision nepracuje spravne v
oblastiach s velkym mnozstvom
zvy8kov (t. j. kukurica na kukurici) a na
bo&nych svahoch.

Systém prili§ ¢asto prepina do rezimu
GPS.

Snimac obrazu nezaznamenava
konzistentnu plodinu.

Systém AutoTrac™ nie je naladeny na
prevadzku v takychto podmienkach.

Zakrivenie riadka je prilis velké.

Skontrolujte, &i su vietky svetla Cisté a
funkéné.

Vietor spbsobuje, Ze riadky s plodinou
mozno rozoznat' len s tazkostami.

Riesenie

Jazdite v oblastiach s mensim
mnozstvom buriny, vy8Sim porastom
alalebo lepSim osvetlenim.

Jazdite nizSimi rychlostami alebo cez
tieto oblasti riadte ru¢ne, kym sa
nezvysi dovera systému. Nasledne
opat aktivujte systém Vision.

Deaktivujte systém a riadte rucne,
pripadne pouzite AutoTrac™.

Opakujte kalibraciu systému.

Parameter Citlivost riadenia vynulujte
na hodnotu 100 (predvolena) a
Pokrocilé nastavenia na hodnotu 100
(predvolena).

Upravte Pokrocilé nastavenia, aby
bolo riadenie agresivnejsie, pripadne
menej agresivne. Ak problém
pretrvava, obratte sa na predajcu
produktov spolo¢nosti John Deere
alebo kvalifikovany servis.

Spomalte, pouzite iné pneumatiky,
upravte pddne podmienky.

Zaznamenaijte Adaptivnu krivku, aby
ste zlepsili vykon.

Znizte rychlost.

Vycistite a opravte alebo vymerite
svetla.

Vycistite okno snimaca obrazu.

Namontujte balik prémiového
osvetlenia.

Pouzivajte systém RowSense™ (ak je
nainstalovany).

V ramci kazdého prechodu mdzete
pomocou tladidiel posunu upravit, ako
stroj sleduje riadok.

Stroj riad'te rucne.

CS12167,00008F5-76-29JUL16

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
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Odstrariovanie poruch

Snimaé AutoTrac™ RowSense™

Priznak

Systém RowSense™ nemeni stav z
deaktivovaného na aktivovany.

Problém

Chyba aktivacia AutoTrac™ alebo
RowSense™.

Montaz na nespravny postrekovac.

Nezaznamenal sa Ziadny snimacg
RowSense™ (na diagnostickej
stranke sa zobrazuje nulové riadiace
napatie dolava a doprava).

Softvér displeja GS3 2630 je
zastarany. Softvér starSi nez
3.30.1232 je zastarany, mdze byt
dostupna nova verzia.

Riesenie

Na stranke s cennikom ISG si zakupte
aktivaciu.

Montéaz na schvéleny postrekovac.

Skontrolujte, &i su spravne
namontované hardvérové sucasti, a Ci
su pripojené vSetky konektory. Ak
problém pretrvava, obratte sa na
predajcu produktov spolo¢nosti John
Deere alebo kvalifikovany servis.

Softvér aktualizujte na najnovsiu
verziu.

0OUO06092,00009E1-76-24SEP15

Vykon systému AutoTrac™ RowSense™

Priznak

Indikator AutoTrac™ prechadza zo
stavu Aktivovany (4 diely grafu) do
stavu Povoleny (3 diely grafu).

Postrekova¢ okamzite zataca a
prejde cez plodinu.

Problém

Aktualne pouzivany snima¢ sa mohol
odpojit.

Snimac sa nedotyka konzistentnych
stoniek plodiny a straca zaber.

Lavy a pravy snimac¢ su zapojené
naopak.

Odsadenie snimaca je prilis velké.

Je zvoleny rezim vjazdu do riadka
"GPS — Riadok" s liniou A — B, ktora
nezodpoveda riadkom s plodinou.

Pri prili§ skorom zapojeni systému
RowSense™ pri vjazde na novy
prechod postrekovac prudko zahne pri
vyjazde z Uvrate.

RowSense je ochranna znamka spoloénosti Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company

Riesenie

Skontrolujte udaje diagnostiky a urcite
stav snimaca.

Jazdite na poli s plodinami s vySkou
aspon 914 mm (3.0 ft).

Aktivujte lopatky a na diagnostickej
stranke skontrolujte, ¢i napatie
zodpoveda spravnej strane.

Vynulujte odsadenie snimaca
(predvoleny stav). Podla potreby
znovu nastavte.

Nastavte liniu A — B, ktora zodpoveda
riadkom s plodinou.

Zmefnite reZim vjazdu do riadku na
"Riadok".

Systém RowSense™ aktivujte az
potom, ked budu predné kolesa
paralelne s riadkami plodiny a obe
lopatky RowSense™ budu v zabere
plodiny.
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Odstrariovanie poruch

Priznak

Postrekovaé postupne prejde cez

plodinu.

Postrekovac

esickuje".

Problém

Systém sa neprepne do rezimu GPS.

Postrekovac trvalo jazdi k jednej
strane stredu medzery riadku s
plodinou.

Pneumatiky prevadzkuijte v rezime
odhadu riadka.

Nedostatok miesta na riadenie v
riadku.

Systém prili§ ¢asto prepina do rezimu
GPS.

Snimac¢ sa nedotyka konzistentnych
stoniek plodiny a straca zaber.

Systém AutoTrac™ nie je naladeny na
prevadzku v takychto podmienkach.

Jazdite prili§ rychlo vzhladom na
omedzenia systému.

AutoTrac je ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company

Riesenie

Vynulujte liniu A — B.

Vydistite lopatku a snimac.

Jazdite na poliach s menSim bo¢nym
naklonom.

Upravte odsadenie snimaca.

Vyhybajte sa jazde v rezime odhadu
riadka alebo obkro€mo nad riadkami.

Zmeifite velkost pneumatik na mensie
(odporuca sa Sirka pneumatik 380
alebo menej).

Deaktivujte systém a riadte rucne,
pripadne pouzite AutoTrac™.

ZmensSite uhol lopatiek.

Jazdite na poli s plodinami s vyskou
aspofi 914 mm (3.0 ft).

Rozchod kolies nastavte tak, aby ste
stroj prevadzkovali s osami vSetkych
pneumatik vo vzdialenosti 381 mm
(15 in) od osi riadka s plodinou.

Parameter Citlivost riadenia vynulujte
na hodnotu 100 (predvolena) a
Pokrocilé nastavenia na hodnotu 100
(predvolena).

Upravte Pokrocilé nastavenia, aby
bolo riadenie agresivnejsie, pripadne
menej agresivne. Ak problém
pretrvava, obratte sa na predajcu
produktov spolo¢nosti John Deere
alebo kvalifikovany servis.

Spomalte, pouzite iné pneumatiky,
upravte pddne podmienky.

Znizte rychlost. Ak problém pretrvava,
obréatte sa na predajcu produktov
spolo¢nosti John Deere alebo
kvalifikovany servis.
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Odstrariovanie poruch

Priznak

Postrekova¢€ jazdi cez plodinu v
zakrivenych riadkoch.

Problém

Zakrivenie riadka je prilis velké.

Riesenie

Zaznamenajte Adaptivnu krivku, aby
ste zlepsili vykon.

Znizte rychlost.

0OU06092,00009E2-76-19NOV15

Indikator stavu AutoTrac™
Priznak

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje indikaciu v stave
NainsStalované (prva €ast’ grafu).

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje indikaciu v stave
Konfigurované (druha ¢ast’ grafu).

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje indikaciu v stave
Povolené (tretia ¢ast’ grafu).

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje indikaciu v stave
Aktivované (Stvrta cast’ grafu).

Problém

Nie je namontovany hardvér systému
AutoTrac™ Vision™ alebo
AutoTrac™ RowSense™.

AutoTrac™ alebo RowSense™ nie sU
aktivované.

Navadzaci systém nie je zapnuty.

AutoTrac™ nie je nastaveny.
Je potrebné vytvorit' liniu A — B.

Vygenerovali sa kédy poruchy.

Chyba GPS.

Jazdite so zloZzenymi ramenami a v
prepravnej polohe.

Nestladili ste tladidlo AutoTrac™.

Nestladili ste tladidlo obnovenia.

Riesenie

Namontujte hardvér systému
AutoTrac™ RowSense™ alebo
AutoTrac™ Vision.

Aktivujte AutoTrac™ alebo
RowSense™.

Zapnite navadzanie.

Nastavte AutoTrac™.
Vytvorte liniu A — B.

Zaznamenaijte kéd poruchy. Vyrieste
problémy, ktoré spdsobili kéd poruchy.

Skontrolujte systém StarFire.

Pockajte, kym sa dostanete do oblasti
s priamym vyhladom na oblohu.

Rozlozte ramena alebo preradte na
nizsi stupen.

Stlacte tlacidlo AutoTrac™.

Stlacte tlacidlo Obnovit.

0OU06092,00009E5-76-050CT15

AutoTrac je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolocnosti Deere & Company
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Specifikacie

Vyhlasenie o zhode ES sa tyka iba strojov s oznacenim CE
Vyhlasenie o zhode ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Osoba podpisana nizSie vyhlasuje, Ze:
Vyrobok: Ovlada¢ RG3
Cislo sugiastky: SRG3

Spifa v8etky prislusné nariadenia a zakladné poziadavky nasledujicich smernic:

Smernica Cislo

Sposob certifikacie
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES

Samocertifikovany, dodatok Il smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi e EN 55024:2010
normativnymi dokumentmi:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo¢enstve opravnenej spracovavat' technicky konstrukény spis:
Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)

John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa USA
Datum vyhlasenia: 29. oktdber 2015

Meno: Ryan R. Biela
Funkcia: Development Manager Communications & Automation

Vyrobna jednotka: John Deere Intelligent Solutions Group

|

Vyhlasenie o zhode ES sa tyka iba strojov s oznacenim CE

0OU06092,00009EA-76-19NOV 15

DXCE01—UN—28APR09

Vyhlasenie o zhode ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Osoba podpisana nizSie vyhlasuje, ze:
Vyrobok: Kamera vizualneho navadzania
Cislo sugiastky: SVRG

Spifa v8etky prislusné nariadenia a zakladné poziadavky nasledujtcich smernic:
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Specifikacie

Smernica Cislo

Sposob certifikacie
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES

Samocertifikovany, dodatok Il smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi e EN 55024:2010
normativnymi dokumentmi:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolocenstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa USA

Datum vyhlasenia: 29. oktdber 2015

Meno: Ryan R. Biela

Funkcia: Development Manager Communications & Automation
Vyrobna jednotka: John Deere Intelligent Solutions Group

C€

Vyhlasenie o zhode ES sa tyka iba strojov s oznacenim CE

0OU06092,00009EB-76-19NOV15

DXCE01—UN—28APR09

Vyhlasenie o zhode ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Osoba podpisana nizSie vyhlasuje, ze:

Vyrobok: Snima¢ TAC
Cislo sugiastky: SXRG

Spifa v8etky prislusné nariadenia a zakladné poZiadavky nasledujtcich smernic:

Smernica Cislo

Sposob certifikacie
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES

Samocertifikovany, dodatok Il smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi e EN 55024:2010
normativnymi dokumentmi:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Meno a adresa osoby v Eurépskom spoloCenstve opravnenej spracovavat' technicky konstrukény spis:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa USA
Datum vyhlasenia: 29. oktdber 2015
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Specifikacie

Meno: Ryan R. Biela
Funkcia: Development Manager Communications & Automation

Vyrobna jednotka: John Deere Intelligent Solutions Group

|

DXCE01—UN—28APR09
0OU06092,00009EC-76-19NOV15

Identifikacia kodu datumu

Kamera vizualneho navadzania

-

JOHN DEERE

COMPONENT SERIAL NUMBER
*PCSVRVGAXOOOXX #

T 010 I 0

MONCULAR GAMERA
DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS
DATE CODE YYWW MADE GERMANY
| AUTO TRAC VISION PFA10597

J

N126317—UN—140CT16
Priklad vyrobného Stitku

DATE CODE YY WW
©

PC17574—UN—16AUG13
Priklad kédu datumu

A—Kod datumu (datum vyroby)
B—Posledné dve Eislice roku vyroby
C—Cislo tyzdna v kalendarnom roku vyroby

Datum vyroby mézete urcit pomocou kédu datumu (A)
na vyrobnom $titku monokularnej kamery. "RR" (B)
znamena posledné dve Cislice roku vyroby; "TT" (C)
znamena ¢islo tyZdia v kalendarnom roku vyroby.

POZNAMKA: Cislo tyZdria vyroby méze byt z rozsahu
medzi 01 az 53.

Kéd datumu
RR Posledné dve cislice | Priklad:
roku vyroby 13=2013
14=2014
15=2015
TT Cislo tyzdiia v Priklad:
kalendarnom roku 01, 02, 03,...53
vyroby

Snimac¢ TAC

JOHN DEERE

Component Serial Number  XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
PART NUMBER: XXXXXXX @DATE CODE: YYWW

(000no00onDonoo00o0ooo0onooooO00oo0

MADE IN XXX

DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS

N126318—UN—140CT16
Priklad vyrobného Stitku

DATE CODE YY WW,
©

PC17574—UN—16AUG13
Priklad kédu datumu

A—Kaéd datumu (datum vyroby)
B—Posledné dve Eislice roku vyroby
C—Cislo tyzdna v kalendarnom roku vyroby

Datum vyroby mézete urcit pomocou kédu datumu (A)
na vyrobnom Stitku snimac¢a TAC. "RR" (B) znamena
posledné dve Cislice roku vyroby; "TT" (C) znamena
Cislo tyzdfia v kalendarnom roku vyroby.

POZNAMKA: Cislo tyZdria vyroby mézZe byt z rozsahu
medzi 01 aZ 53.

Kod datumu
RR Posledné dve Cislice | Priklad:
roku vyroby 13=2013
14=2014
15=2015
TT Cislo tyzdiia v Priklad:
kalendarnom roku 01, 02, 03,...53
vyroby

45-3



Specifikacie

RG3

.)l(g())l(-l)g(%l(i)l(EREXXXXXX XXXXX, XXXXX D ATE YYYY MM DD

HWS,N: XXXOO00KXKXEY YY VMM " Y’
CONTINENTAL A2C XXXXXXXXXX © ®
MADE IN CZECH REPUBLIC

N126319—UN—140CT16
Priklad kédu datumu
N126320—UN—140CT16

Priklad vyrobného Sstitku A—Kéd datumu (datum vyroby)
B—Rok vyroby

C—Mesiac vyroby

D—Den vyroby

Datum vyroby mézete urcit pomocou kédu datumu (A)
na vyrobnom 8&titku RG3. "YYYY" (B) znamena rok
vyroby; "MM" (C) znamena mesiac vyroby, "DD" (D)
znamena den vyroby.

CS12167,000092A-76-170CT16

Euroazijska ekonomicka unia — EAC

EBpasufickuit sxkoHoMuueckuit cows (EADC)

NHdopmauma 06 nspenuax, KOTopble UMEKT 3HAaK COOTBETCTBUA TPeHOBaAHNAM TEXHUYECKMX PEFNaMEHTOB
EBpasninckoro skoHommuyeckoro cotosa (EAIC)

Mpounzsogutens: Komnanna Deere & Company
r. MonuH, WTtaT UnnunHomc, CLLA

Mogenb: Kamepa cuctembl Hasuraumm AutoTrac Vision
CoenaHo B epmaHun.

HavmeHoBaHwWe 1 agpec yNnoJIHOMOYEHHOTO NPeACTaBUTENA HA TepPUTOpPUM EBPa3MIMCKOro 3KOHOMMYECKOTo Coto3a
(EADC): O6LLeCcTBO C OrpaHNYEHHOMN OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:
142050, Poccus, MockoBcKas obnactb, lomoaenoBcKMin palioH, r. Jomoaenoso, MMKpopaioH "benbie
ctonbwbl", Bnagerue "Cknagpbl 104," ctp. 2.

[N nony4eHns TeXHNMYECKoW NoAdep KKK 0bpallaiiTech K Annepy, 06CayKMBaloLWeMyY BaLly
opraHusaumtio.

EAL

N126323—UN—180CT16
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Specifikacie

Eurasian Economic Union - EAC
Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: AutoTrac Vision Camera
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126324—UN—180CT16

EBpasufickut skoHoMuueckutt comos (EA3C)

NHdpopmauma 06 nsaenmnax, KOTopble MMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeBOBaHUAM TEXHUUYECKMX PernameHToB
EBpasunickoro akoHomuyeckoro cotosa (EA3C)

MpounssoaunTtens: KomnaHua Deere & Company
r. Monun, Wrtat UnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: Aatunk TAC
CpoenaHo B lepmaHumn

HaumeHoBaHMWe 1 agpec ynosIHOMOYEHHOro NpeacTasmTeNa Ha TeppuTopumn EBpasminckoro skOHOMMYECKOro coto3a
(EASC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHOM OTBETCTBEHHOCTLIO "[AXoH Anp Pych”

Appec:
142050, Poccua, MockoBcKas o61acTb, [lomoaenoBCKuit paioH, r. JlomoaenoBo, MMKpopanoH "besnble
cTon6el", BnageHue "Cknagpl 104," cTp. 2.

[na nonyveHns TeXHNYECKoW noaaepKkm obpaluaniTech K annepy, obcayKusaoLwemy saLly
opraHu3aumio.

EAL

N126325—UN—180CT16
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Specifikacie

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A

Model : TAC Sensor
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126326—UN—180CT16

EBpasuiickuii skoHoMuuecKHH coio3 (EADC)

NHpopmauma 06 nsgennax, KOTopble MMetT 3HaK COOTBETCTBUA TPeHOOBAHMAM TEXHUYECKUX PErNameHTOB
EBpasunickoro skoHommuyeckoro cotosa (EA3C)

Mpounssogutens: KomnaHnma Deere & Company
r. Monun, Wrtat NnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: KoHTponnep RG3
CoenaHo B Yexum

HavmeHoBaHWe 1 afpec yNoJIHOMOYEHHOro NpeAcTaBUTeNs Ha TEPPUTOPUM EBPA3UIICKOrO 3KOHOMMUYECKOTO COto3a
(EA3C): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:

142050, Poccusi, MockoBcKas obnacTb, [lomoaen0BCKMIA palioH, . JomoaenoBo, MUKpopanoH "benble
cTonbbl", BnageHue "Cknagbl 104," cTp. 2.

[ns nofyvyeHns TEXHUYECKOM NoaaepKKu obpallaiTecs K gunepy, 06CayKunsaroLLemy Bally
opraHusaumio.

EAL

N126321—UN—180CT16
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Specifikacie

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A
Model: RG3 Controller
Made in Czech Republic

Limited Liability Company "John Deere Rus”

district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro

N126322—UN—180CT16
CS12167,000092B-76-170CT16

Navrhova zivotnost’ stroja

Tento stroj je navrhnuty a vyrobeny tak, aby poskytoval
dlhodobu vykonnu prevadzku. AvSak skutoCne
dosiahnuta Zivotnost zavisi od mnozstva faktorov
vratane narocnosti pracovnych podmienok a vykonania
odporuc¢anej udrzby. (Pozri oddiel Udrzba v tejto
prirucke.)

Pravidelne vykonavajte kontrolu a prehliadku stroja v
spolupraci s vasim predajcom John Deere. Vysledkom
prehliadky mézu byt odporu¢ania na vykonanie udrzby,
opravu sucasti, repasovanie alebo vymenu alebo, v
pripade konca Zivotnosti, vyradenie stroja z prevadzky.
(Informacie o likvidacii a recyklacii sucasti stroja najdete
v samostatnom oddiele Vyradenie z prevadzky v tejto
prirucke.)

Stroj nikdy neprevadzku, ak bezpecnostné sucasti
chybaju alebo si vyZzaduju udrzbu. Pred prevadzkou
opravte alebo vymerite v8etky chybajuce alebo
poSkodené bezpecnostné sucasti vratane
bezpecnostnych Stitkov.

DX,MACH,DESIGN,LIFE-76-14SEP15

Obrazy zozbierané zo zariadeni kamery

Qo)

ZX256135—UN—09SEP15
Pre posilnenie prevadzky a funkénosti mézu byt
nainstalované niektoré systémy na stroj, ktory pouziva
obrazy zo zariadeni kamery.

Obrazy zo zariadeni kamery su zamerané na pole,
plodiny, stroj a pomocnych strojov po¢as pouzZivania
systému.

Tieto zariadenia kamery mozu takisto zachytit obrazy
obsluhy alebo okolostojacich po¢as prevadzky systému.

Uvedomte si, Ze obrazy zachytené tymito kamerami
moéZzu byt:

o Ukazané obsluhe v kabine.
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Specifikacie

® Nahravané do systému pre rieSenie problémov.

® Nahravané do systému pre zlepSenie prevadzky
systému.

Pre zabranenie nahravaniu obrazov kamerami, ktoré

tento systém pouziva, pouzite priru¢ku pre pouzivatela

pre pokyny ako tento systém vypnut.
0OUO06092,00009EE-76-17NOV15
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Index

A
Aktivacia systému AutoTrac.......................... 15-2
AUtOTrac ... 15-1
Nastavenie ... 15-1
Riadenie
Citlivost ... 15-3
AutoTrac
AKEIVACIa ... 15-2
Stavovy graf......oooi 15-2
B
Bezpecnost
Bezpe€na udrzba, prax..........ccoeviiiiiiiin... 05-2
Bezpeclnost, stupienky a drzadla
Spravne pouzitie drzadiel a stupienkov.......... 05-2
C
Citlivost drahy — kurz..............cooooiiiiiinn . 30-5
Citlivost’ drahy — sledovanie.......................... 30-4
Citlivost Krivky.......ccoooiiiiii 30-5
Citlivost’ ziskania...........ccoooiiiiiiiiiiiiiiinn.., 30-5
c
Cistenie snimac¢a AutoTrac™ RowSense™ ...... 35-1

Cistenie snimada systému AutoTrac™ Vision ... 35-1

D
Demontaz snimaca systému AutoTrac™ RowSense™
R4030, R4038, R4044 a R4045.................. 35-1
Siroky model R4023..............cc.cooviinennn.. 35-5
Diagnostické hodnoty ... 30-6
E
Eurazijska hospodarska unia (EAC)................. 45-4
K
Kalibracia
Snimac obrazu..........ccooiiiiiiiiiii 20-5
Kamera
Kalibracia ..o 20-5
M
Montaz snimaca systému AutoTrac™ RowSense™
R4030, R4038, R4044 a R4045.................. 35-3
Siroky model R4023..............ccoeiieennn., 35-7
N
Nastavenie
AUtoTrac ... ... 15-1
Nastavenie
AUtOTrac ... ..o 15-1
Nastavenie displeja..........ccooiiiiiiiie i, 15-1

Nastavenie posunu systému RowSense™ .. 20-5, 25-2

Nastavenie systému AutoTrac™ RowSense™ .. 25-1
Nastavenie systému AutoTrac™ Vision............. 20-2
Navrhova Zivotnost stroja............................. 45-7
o)
Odsadenie systému RowSense™
Nastavenie ............ccoiiiiiiiiiinn.... 20-5, 25-2
Odstrariovanie poruch
Indikator stavu AutoTrac.............ccoovvinnn 40-7
Snimac obrazu............c.ooiiiiiiiii 40-1
Snimac RowSense..............cooeviiiiiiinnn.. 40-5
Vykon RowSense..........cccooeviiiiiiiiiinn... 40-5
Vykon systému Vision ... 40-2
Ovladag AutoTrac
Vykon
Optimalizacia..................................... 30-5
P
Pokrocilé nastavenia
Citlivost drahy —kurz ..., 30-5
Citlivost’ drahy — sledovanie....................... 30-4
Citlivost Krivky ... 30-5
Citlivost’ ziskania. ..., 30-5
Pokyny na obsluhu
AutoTrac™ ... 30-1
Nastavenie displeja ...............cooiiiiiieial 15-1
Nastavenie systému AutoTrac™ RowSense™ 25-1
Nastavenie systému AutoTrac™ Vision ......... 20-2
Posun systému RowSense™ .............. 20-5, 25-2
Prekrytie systému AutoTrac™ Vision ............ 20-2
Princip €innosti..............ooooiiiiiiiin 20-1, 25-1
Pouzivanie systému AutoTrac™ ..................... 30-1
Prekrytie systému AutoTrac™ Vision ............... 20-2
Prepina€ obnovenia ... 15-3
Princip €innosti..................o 20-1, 25-1
R
Riadenie
Citlivost ... 15-3
Nastavenie ... 15-3
AP VYD 15-2
RowSense
Nastavenia Sirky rozchodu ........................ 25-3
Nastavenie rozstupu plodiny ...................... 25-3
S
Snimac¢ obrazu
Kalibracia ... 20-5
Stavovy graf
AUtOTrac ... ..o 15-2
U
Udrzba

Cistenie snimacéa AutoTrac™ RowSense™ ... 35-1
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Index

Cistenie snimaca systému AutoTrac™ Vision  35-1
Demontaz snimaca systému AutoTrac™

RowSense™
R4030, R4038, R4044 a R4045............... 35-1
Siroky model R4023 ............................ 35-5
Montaz snimaca systému AutoTrac™ RowSense™
R4030, R4038, R4044 a R4045............... 35-3
Siroky model R4023 .................cc.ceuee. 35-7
\Y
Vyhlasenie o zhode s predpismi ES.......... 45-1, 45-2
Vystrazné pojmy, pochopenie........................ 05-1
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Servis John Deere — zaruka plynulosti vasej prace

T

TR

]
td

1"
(1]
n
40

TS100—UN—23AUG88
Pomdzeme vam minimalizovat’ prestoje tym, Ze vam
obratom poskytneme originalne diely znacky
John Deere.

Preto udrziavame rozsiahly a r6znorody sortiment
zasob — aby sme boli neustale o krok pred vaSimi
potrebami.

DX,IBC,A-76-04JUNSO

Spravne nastroje

TS101—UN—23AUG88
Presné nastroje a skusobné zariadenia umozfuju nasim
servisnym strediskam rychle lokalizovanie a
odstranenie poruch... aby sme vam uSetrili Cas a
peniaze.

DX,IBC,B-76-04JUN90

Odborne skoleni technici

TS102—UN—23AUG88
Pre servisnych technikov firmy John Deere Skola nikdy
nekongi.

Organizujeme pravidelné skolenia, aby nasi pracovnici
boli vzdy informovani o zariadeniach, ktoré pouzivate a
poznali spésoby ich udrzby.

A vysledok?
Skusenost, na ktoru je spofahnutie!

DX,IBC,C-76-04JUN90

Pohotovy servis

TS103—UN—23AUG88
Nasim ciefom je poskytovat pohotovu, u€innd pomoc ak
ju potrebujete a vSade, kde ju potrebujete.

Opravy mdzeme vykonavat podla okolnosti u vas alebo
u nas: navstivte nas, spoliehajte sa na nas.

PREVAHA SERVISU JOHN DEERE: Budeme nablizku,
ak budete potrebovat naSu pomoc.

DX,IBC,D-76-04JUN90
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