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Introducere

Cuvant Inainte

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a invata sa
operati corect sistemul. Nerespectarea instructiunilor
poate provoca vatamari corporale sau defectiuni ale
echipamentelor. Acest manual si autocolantele de
siguranta de pe masina dvs. pot fi disponibile si in alte
limbi (Contactati reprezentantul John Deere pentru a
efectua o comanda.)

ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte
componenta a sistemului dvs. si trebuie sa ramana
impreuna cu acesta in cazul vanzarii.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat in
unitati metrice, cat si in unitati specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si
organele de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele
de fixare cu specificatii exprimate in sistem metric sau
anglo-saxon pot necesita o cheie fixa cu dimensiuni
exprimate in sistem metric sau anglo-saxon.

PARTEA STANGA S| CEA DREAPTA se determina
stand cu fata spre directia de inaintare a masinii la
deplasare inainte.

GARANTIA este oferita ca parte din programul de
asistenta John Deere pentru clienti care utilizeaza si
intretin echipamentul conform indicatiilor din acest
manual. Garantia pentru componentele hardware ale
sistemului GreenStar este explicata in cadrul
certificatului de garantie pe care trebuie sa il primiti de la
distribuitorul dumneavoastra.

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
inlocui sau repara produsele proprii la care apar defecte
in timpul perioadei de garantie. In unele circumstante,
John Deere ofera, de asemenea, imbunatatiri pe teren,
deseori fara costuri pentru client, chiar daca produsul nu
mai este in garantie. Daca sistemul este utilizat abuziv
sau modificat pentru a-i mari performantele fata de
specificatiile initiale din fabricatie, garantia devine nula
si pot fi refuzate imbunatatirile pe teren.
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Siguranta

Recunoasterea informatiilor de siguranta

T81389—UN—28JUN13
Acesta este un simbol de alerta privind siguranta. Atunci
cand vedeti acest simbol pe masina dvs. sau in acest
manual, aveti in vedere potentialul de leziune corporala.

Urmati masurile de precautie recomandate si practicile
de utilizare in siguranta.

DX,ALERT-58-29SEP98

intelegerea sensului cuvintelor de
semnalizare

A PERICOL

A AVERTISMENT
A ATENTIE

TS187—58—08SEP03
PERICOL,; Cuvantul de semnalizare PERICOL indica o
situatie periculoasa care, daca nu este evitata, va
provoca deces sau rani grave.

AVERTIZARE; Cuvantul de semnalizare AVERTIZARE
indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata,
poate provoca deces sau rani grave.

ATENTIE; Cuvantul de semnalizare ATENTIE indica o
situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate
provoca leziuni minore sau moderate. ATENTIE se mai
poate folosi pentru a se atrage atentia asupra unor
practici nesigure asociate cu evenimente care pot duce
la leziuni corporale.

Un cuvant de semnalizare — PERICOL, AVERTIZARE
sau ATENTIE — este asociat unui simbol de alerta
privind siguranta. PERICOL indica cele mai grave
pericole. Semnele de siguranta PERICOL sau
AVERTIZARE se afla langa mentionarea pericolelor
specifice. Precautiile generale sunt listate la semnele de

siguranta ATENTIONARE. ATENTIE atrage atentia
asupra mesajelor de siguranta din acest manual.

DX,SIGNAL-58-050CT16

Respectati instructiunile de siguranta

TS201—UN—15APR13
Cititi cu atentie toate mesajele de siguranta din acest
manual si semnele de siguranta de pe masina dvs.
Pastrati semnele de siguranta in stare buna. Inlocuitj
semnele de siguranta lipsa sau deteriorate. Asigurati-va
ca piesele de schimb si componentele de echipament
noi includ semnele de siguranta curente. Semnele de
siguranta de schimb pot fi achizitionate de la
reprezentantul dvs. John Deere.

Pot exista informatii suplimentare privind siguranta
incluse cu piesele si componentele provenite de la
furnizori, care nu sunt reproduse in acest manual de
utilizare.

Invatati cum sa folositi masina si cum sé utilizati
comenzile in mod corespunzator. Nu lasati nicio
persoana sa utilizeze masina, fara instruire prealabila.

Pastrati-va masina in stare buna de functionare.
Modificarile neautorizate asupra masinii pot dauna
functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de
functionare a masinii.

Daca nu intelegeti orice parte din acest manual si aveti
nevoie de asistenta, contactati distribuitorul John Deere.

DX,READ-58-16JUN09
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Siguranta

Efectuarea intretinerii in Conditii de
Siguranta

R TS218—UN—23AUG88
Intelegeti procedurile de service inainte de a incepe
lucrul. Pastrati zona curata si uscata.

Nu lubrifiati, nu Tntretineti sau nu reglati niciodata
masina in timp ce aceasta este in miscare. Pastrati
mainile, picioarele si imbracamintea dvs. la distanta de
piesele parcurse de curent electric. Decuplati sursa de
putere si actionati comenzile pentru eliberarea presiunii.
Coborati echipamentul la nivelul solului. Opriti motorul.
Scoateti cheia. Lasati magina sa se raceasca.

Rezemati sigur orice elemente ale masinii care trebuie
ridicate pentru activitatea de intretinere.

Pastrati toate piesele in conditii bune si instalate
corespunzator. Reparati defectiunile imediat. Inlocuiti
piesele rupte sau uzate. Eliminati orice acumulare de
unsoare, ulei sau depuneri.

La echipamentele autopropulsate, deconectati cablul de
legare la masa (-) al bateriei inainte de a efectua reglari
la sistemul electric sau sudari pe masina.

La echipamentele remorcate, deconectati dispozitivele
de racordare electrica de pe tractor inainte de a efectua
lucrari de service la componentele sistemului electric
sau de a suda pe masina.

Caderea in timpul curatarii sau lucrului la Tnaltime poate
provoca leziuni grave. Folositi o scara sau o platforma

pentru a ajunge mai usor in fiecare loc. Utiliza{i reazeme
pentru picioare si maini, rezistente si sigure.

DX,SERV-58-28FEB17

Utilizati corect treptele si manerele

T133468—UN—15APR13

Preveniti caderea stand cu fata spre masina cand intrati
si iesiti. Mentineti 3 puncte de contact cu treptele,
manerele si barele de mana (mana curenta).

Aveti grija deosebita la alunecare cand lucrati in conditji
de noroi, zapada sau umezeala. Mentineti treptele
curate si fara urme de vaselina sau ulei. Nu sariti
niciodata cand parasiti masina. Nu montati sau
demontati niciodatd o masina Tn miscare.

DX,WW,MOUNT-58-120CT11

Manipularea componentelor electronice si
a suporturilor acestora in siguranta

K—

TS249—UN—23AUG88
Caderea in timpul instalarii sau demontarii
componentelor electronice montate pe echipament
poate cauza vatamari grave. Folositi o scara sau o
platforma pentru a ajunge usor la fiecare loc de
montare. Folositi puncte de sprijin solide pentru maini si
pentru picioare. Nu instalati sau demontati
componentele Tn conditii de umezeala sau inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un
turn sau alta structura inalta, apelati la un alpinist
autorizat.

Daca instalati sau servisati un catarg al unui receptor de
pozitionare globala utilizat pe un utilaj, folositi tehnici de
ridicare potrivite si purtati echipament de protectie
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Siguranta

corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile
de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o
platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER-58-24AUG10

Utilizati afisajul electronic in mod
corespunzator

Afisajele electronice sunt dispozitive secundare
destinate sa ajute operatorul la efectuarea lucrarilor pe
teren, sa sporeasca nivelul de confort si sa furnizeze
divertisment. Afisajele pot oferi o gama larga de
functionalitati, se utilizeaza in numeroase aplicatii ale
sistemelor masginilor si pot fi utilizate cu alte dispozitive
secundare, cum ar fi dispozitive electronice portabile.

Un dispozitiv secundar este orice dispozitiv care nu este
necesar pentru utilizarea masinii Tn scopul sau principal.
Operatorul este intotdeauna responsabil pentru
utilizarea si controlul masinii in siguranta.

Pentru a preveni accidentele in timpul utilizarii masinii:

® Pozitionati afisajul conform instructiunilor de

instalare. Asigurati-va ca dispozitivul este fixat si nu
limiteaza campul vizual al soferului sau nu face
dificila actionarea comenzilor masinii.

Nu permiteti ca afisajul sa va distraga. Pastrati-va
vigilenta. Acordati atentie masinii si mediului
fnconjurator.

Nu modificati setarile si nu accesati funciii pentru
care este necesara utilizarea indelungata a
comenzilor afigajului Tn timpul deplasarii maginii.
Opriti masina Intr-un loc sigur si puneti-o in pozitia de
parcare Tnainte de a incerca astfel de operatiuni.
Nu reglati niciodata volumul la un nivel atat de ridicat
incéat sa nu mai auzitj traficul exterior si vehiculele de
urgenta.

Pentru a sustine utilizarea in siguranta, anumite functii
ale afisajelor pot fi dezactivate, cu exceptia situatiilor in
care deplasarea masinii este restrictionata si/sau a fost
pusa in pozitia de parcare. Anularea acestei funciii de
siguranta poate reprezenta o incalcare a legii aplicabile
si poate duce la pagube, accidente grave sau moarte.

Utilizati functionalitatea disponibila a afisajului cand
puteti face aceasta in conditii de siguranta si conform
instructiunilor furnizate. Respectati intotdeauna regulile
de conducere n siguranta, legile si regulamentele de
circulatie nationale sau locale cand utilizati orice
dispozitiv secundar.

RR94114,0001FFA-58-18DEC14

Utilizati sistemele de ghidare in conditii de
siguranta

Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Oprifi
intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare inainte
de a intra pe un drum public. Nu Tncercati sa porniti
(activati) un sistem de ghidare in timpul transportului pe
un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita
efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient, a
operatiunilor de teren. Operatorul este Intotdeauna
responsabil pentru traiectoria masginii. Sistemele de
ghidare nu detecteaza sau impiedica automat coliziunile
cu obstacolele sau cu alte masini.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatii care
automatizeaza sistemul de directie al masinii. Acestea
includ, fara a se limita la, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™
Pro, Automatizare intoarceri AutoTrac™, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™ si Sincronizare masina.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si
a celor din jur:

® Niciodata nu incercati sa urcati sau sa coboraii din

masina in miscare.

Verificati daca masina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect.

Daca utilizati iTEC™ Pro sau Automatizare
intoarceri AutoTrac™, verificati daca au fost
definite perimetre precise.

Daca utilizati sistemul Sincronizare masina,
verificati daca punctul initial al vehiculului
subordonat este calibrat cu un spatiu suficient
intre masini.

Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

Ori de cate ori este necesar, preluati controlul
volanului pentru a evita pericolele din teren,
persoanele din jur, echipamentele sau alte obstacole
din zona.

Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea
redusa va poate afecta capacitatea de a conduce
echipamentul sau de a identifica persoanele sau
obstacolele aflate pe traseul acestuia.

Cand selectati viteza masinii, luati Tn considerare
conditiile de pe camp, vizibilitatea si configuratia
masginii.

JS56696,0000ABC-58-20DEC17

Cititi Manualul cu instructiuni

inainte de a incerca s utilizati AutoTrac™, cititi in
intregime Manualul cu instruc{iuni, pentru a intelege

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company
iGuide este marca comerciald a Deere & Company

iTEC este marca comerciala a Deere & Company
RowSense™ este o marca comerciala a Deere & Company
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Siguranta

componentele si procedurile necesare pentru
utilizarea sigura si adecvata.

Manualul cu instructiuni se adreseaza aplicatiilor
din sistemele de ghidare AutoTrac™.

0OUCC002,0004251-58-07JAN15

Utilizati corect centura de siguranta

TS1729—UN—24MAY 13
Evitati vatamarile grave sau decesul prin strivire in caz
de rasturnare.

e Tineti Inchizatorul si trageti centura de siguranta
peste corp.

® [ntroduceti inchizatorul in catarama. Asteptati sa
auziti un clic.

® Trageti de inchizatorul centurii pentru a va asigura ca
centura este prinsa bine.

e Asezati comod centura peste solduri.

Tnlocuiti complet centura de siguranta daca piesele de
montare, cataramele, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verificati centura de siguranta si elementele de fixare
cel putin o data pe an. Cauta{i semne de deteriorare a
pieselor de fixare desprinse sau a centurii, precum
taieturi, desirari, uzura extrema sau neobisnuita,
decolorare sau abraziune. Inlocuiti numai cu piese de
schimb aprobate pentru masina dumneavoastra.
Contactati reprezentantul John Deere local.

0OU06092,00009E7-58-260CT15

Cititi Manualul operatorului pentru
Controlerele ISOBUS

in plus fata de aplicatiile GreenStar™, acest ecran
poate fi utilizat ca dispozitiv de afisare pentru orice
controler ISOBUS care corespunde standardului ISO
11783. Acesta include posibilitatea de a controla
utilajele ISOBUS. Cand sunt utilizate in aceasta
maniera, informatiile si functiile de control de pe ecran
sunt asigurate de catre controlerul ISOBUS si sunt

GreenStar este marcd comerciald a Deere & Company

responsabilitatea fabricantului controlerului ISOBUS.
Unele dintre aceste funcitii pot prezenta pericole pentru
operator sau persoanele din jur. Cititi Manualul
operatorului furnizat de catre fabricantul controlerului
ISOBUS si acordati atentie tuturor mesajelor de
siguranta din manual si de pe produsul controler
ISOBUS fnainte de utilizare.

NOTA: ISOBUS se referd la standardul ISO 11783

DX,WW,ISOBUS-58-15JUL15

Evitati accidentele la mersul inapoi

D)
—

R PC10857XW—UN—15APR13
Inainte de a misca masina, asigurati-va ca nu sunt
persoane in calea acesteia. Intoarceti-va si priviti direct
pentru a avea cea mai buna vizibilitate. Apelati la o
persoana care sa va ghideze la mersul ihapoi cand
vizibilitatea este obstructionata sau in spatii inchise.

Nu folositi o camera pentru a vedea daca sunt persoane
sau obstacole in spatele maginii. Sistemul poate fi
limitat de multi factori, inclusiv practici de intretinere,
conditii de mediu si domeniul de operare.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-58-30AUG10

Purtarea echipamentului de protectie

S

AN
TS206—UN—15APR13
Purtati imbracaminte pe masura, apropiata de corp, si

echipament de siguranta adecvat pentru sarcina de
lucru.

W

J& &30

AB A
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Siguranta

Expunerea indelungata la zgomot puternic poate cauza
slabirea sau pierderea auzului.

Purtati un dispozitiv de protectie auditiva adecvat, cum
ar fi castile sau antifoanele pentru a va proteja impotriva
zgomotelor neconfortabile si inacceptabil de puternice.

Operarea echipamentului in conditii de siguranta
necesitd intreaga atentie a operatorului. Nu ascultati
radio sau muzica la casti in timp ce utilizati masina.

DX,WEAR-58-10SEP90

Operati in conditii de siguranta

N39547—UN—060CT88
Nu permiteti niciodata accesul copiilor in masina sau in
apropierea acesteia.

Tnainte de operare, asigurati-va ca aerul a fost eliminat
din sistemul hidraulic de pliere a aripii.

Asigurati-va ca zona din jurul masinii este eliberata
inainte de a ridica sau cobori cadrul sau aripile masinii.

Nu operati utilajul I&ngé un gant sau un curs de apa.
Nu actionati comenzile cand aripile sunt pliate.

Tncetiniti atunci cand virati si cand va deplasati pe teren
accidentat.

Opriti Intotdeauna tractorul si aduceti maneta de control
al transmisiei in pozitia PARCARE sau cuplati franele
atunci cand parasiti tractorul. Scoateti cheia din
comutatorul de contact cand lasati tractorul
nesupravegheat.

Opriti intotdeauna tractorul pe o suprafata orizontala
atunci cand ridicati sau coborati aripile.

Conduceti masina numai atunci cand va aflati pe
scaunul operatorului din cabina tractorului.

Daca folositi substante chimice, respectati
recomandarile producatorului cu privire la manipulare si
depozitare.

Remorcati masina numai in spatele unui tractor echipat
corespunzator.

JS56696,000065B-58-28JUL09

Cititi si intelegeti MSDS

e

TS1132—UN—15APR13
Expunerea directa la produse chimice periculoase
poate provoca vatamari grave. Produsele chimice
potential periculoase utilizate cu echipamentul John
Deere includ articole ca lubrifianti, lichide de racire,
vopsea si adezivi.

O fisa cu datele de siguranta ale materialelor (MSDS)
ofera detalii specifice despre produsele chimice:
pericole fizice si de sanatate, proceduri de siguranta si
tehnici de raspuns in caz de urgenta.

Verificati MSDS inainte de a incepe orice lucrare
folosind un produs chimic periculos. In acest mod, veti
cunoaste exact riscurile si veti sti cum sa va indepliniti
sarcina in conditii de siguranta. Urmati toate procedurile
recomandate.

(Consultati reprezentantul John Deere pentru MSDS ale
produselor chimice utilizate cu echipamentul John
Deere.)

J856696,0000661-58-28JUL09

Manipulati substantele chimice agricole in
siguranta

TS220—UN—15APR13
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Siguranta

A34471

A34471—UN—110CT88
Substantele chimice folosite in agricultura cum sunt
fungicidele, ierbicidele, insecticidele, pesticidele,
rodenticidele si fertilizatoarele pot dduna sanatatii dvs.
sau mediului, daca nu sunt utilizate cu grija.

Respectati intotdeauna toate indicatiile de pe eticheta
pentru utilizarea efectiva, sigura si legala a substantelor
chimice pentru agricultura.

Reduceti riscul de expunere si vatamare:

¢ Purtati echipamentul de protectie corespunzator
recomandat de catre fabricant. In lipsa instructiunilor
fabricantului, urmati urmatoarele indicatji generale:

- Substantele chimice cu eticheta 'Pericol". Cele

mai toxice. In general necesita folosirea

ochelarilor, manusilor, a protectiei pentru
respiratie si pentru piele.

Substantele chimice cu eticheta 'Avertisment':

Mai putin toxice. In general necesita folosirea

ochelarilor, manusilor si a protectiei pentru piele.

Substantele chimice cu eticheta "Atentie". Cele

mai putin toxice. In general necesita folosirea

manusilor si a protectiei pentru piele.

e Evitati inhalarea de vapori, aerosoli sau praf.

e intotdeauna sa aveti sapun, apa si prosop la
indemana cand lucrati cu substante chimice. Daca
substantele chimice intra in contact cu pielea,
mainile, sau fata, spalati imediat cu sapun si apa.
Daca substantele chimice patrund in ochi, spalati
imediat cu apa.

e Spalati mainile si fata dupa ce lucrati cu substante
chimice si Thainte de a manca, bea, fuma sau urina.

e Nu fumati sau mancati in timp ce imprastiati
substante chimice.

® Dupa ce manipulati substante chimice, intotdeauna
faceti baie sau dus si schimbati-va hainele. Spalati
hainele inainte de a le imbraca din nou.

e Consultati imediat un medic daca intervin imbolnaviri
in timp ce sau la scurt timp dupa ce ati lucrat cu
substante chimice.

® Pastrati substantele chimice in recipientele originale.
Nu transferati substantele chimice in recipient
nemarcate sau in recipiente folosite pentru alimente
sau bauturi.

e Depozitati substantele chimice intr-o zona sigura,

inchisa, departe de oameni sau depozite de
alimente. Nu permiteti accesul copiilor Tn apropiere.
Eliminati intotdeauna recipientele in mod
corespunzator. Clati{i recipientele de trei ori si
perforati-le sau sfaramati-le si eliminati-le in mod
corespunzator.

DX,WW,CHEMO01-58-24AUG10

Dezafectare — Reciclarea si eliminarea
corespunzatoare a fluidelor si
componentelor

TS1133—UN—15APR13
La dezafectarea unei masini si/sau a componentelor
trebuie luate Tn considerare masurile de siguranta si
protectie a mediului. Aceste masuri includ urmatoarele:

e Utilizati sculele potrivite si echipamentul personal de

protectie constand in imbracaminte, manusi,
aparatoare de fata sau ochelari, in timpul demontarii
sau manipularii obiectelor si materialelor.

Respectati instructiunile pentru componentele
specializate.

Eliberati energia inmagazinata prin coborarea
elementelor suspendate ale masinii, relaxarea
arcurilor, deconectarea bateriei sau a altor surse de
electricitate si eliberarea presiunii din componentele
hidraulice, acumulatoare si alte sisteme similare.

Reduceti la minim expunerea la componente care
pot contine reziduuri de substante chimice agricole,
ca fertilizatoarele si pesticidele. Manipulati si
eliminati aceste componente in mod corespunzator.

Goliti cu grija motoarele, rezervoarele de combustibil,
radiatoarele, cilindrii hidraulici, rezervoarele si
conductele hidraulice inainte de reciclarea
componentelor. Utilizati containere fara scurgeri
pentru golirea fluidelor. Nu utilizafi recipiente pentru
mancare sau bautura.

Nu turnati fluide reziduale pe sol, intr-un canal de
scurgere sau in orice sursa de apa.

Respectati toate legile, regulamentele sau
ordonantele nationale, statale si locale care
reglementeaza manipularea sau eliminarea fluidelor
reziduale (exemplu: ulei, combustibil, lichid de frana);
filtre; baterii si alte substante sau piese. Arderea
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Siguranta

fluidelor sau componentelor inflamabile in alte locuri
decat incineratoarele concepute pentru aceasta
poate fi interzisa prin lege si poate duce la expunerea
la fum sau cenuse periculoase.

Servisati si eliminati sistemele de aer conditionat in
mod corespunzator. Reglementarile guvernamentale
pot solicita ca un centru de service certificat sa
recupereze si sa recicleze refrigerentul din sistemele
de aer conditionat, care ar putea afecta atmosfera
daca ii este permis sa scape.

Evaluati optiunile de reciclare pentru pneuri, metal,
plastic, sticla, cauciuc si componente electronice
care pot fi reciclabile, in parte sau in intregime.
Contactati centrul dvs. local de protectie a mediului
sau de reciclare sau reprezentantul local al John
Deere pentru informatii despre modul corespunzator
de reciclare sau eliminare a deseurilor.

DX,DRAIN-58-01JUN15
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Notificari ale FCC pentru utilizator

Notificari pentru utilizator privind cerinfele
Comisiei Federale pentru Comunicatii

Acest dispozitiv respecta partea 15 a Regulilor FCC.
Utilizarea se va efectua cu respectarea urmatoarelor
doua conditii: (1) Acest dispozitiv nu trebuie sa cauzeze
interferente nocive si (2) acest dispozitiv trebuie sa
accepte orice interferente receptionate, inclusiv
interferente care pot produce functionarea nedorita a
dispozitivului.

Aceste dispozitive trebuie utilizate asa cum au fost
furnizate de John Deere Ag Management Solutions.
Orice schimbari sau modificari efectuate la aceste
dispozitive fara aprobarea expresa in scris din partea
John Deere Ag Management Solutions pot anula
autorizarea utilizatorului de a utiliza aceste dispozitive.

Acest echipament a fost testat si confirmat ca
respectand limitele pentru dispozitive digitale Clasa B,
conform cu partea 15 din Regulile FCC. Aceste limite
sunt menite sa ofere protectie rezonabila impotriva
interferentelor daunatoare intr-o instalatie rezidentiala.
Acest echipament genereaza, utilizeaza si poate emite
energie pe frecvente radio si, daca nu este instalat si
utilizat conform instructiunilor, poate produce
interferente daunatoare cu comunicatiile radio. Cu toate
acestea, nu se ofera nicio garantie ca nu se vor produce
interferente ntr-o anumita instalatie. Daca acest
echipament produce interferente daunatoare cu
receptia radio sau de televiziune, ceea ce se poate
stabili prin oprirea si pornirea echipamentului,
utilizatorul este incurajat sa incerce sa remedieze
interferentele printr-una sau mai multe din urmatoarele
masuri:

e Reorientati sau reamplasati antena de receptie.

® Mariti spatiul de separare dintre echipament gi
receptor.

® Conectati echipamentul la o priza dintr-un circuit
diferit fata de cel la care este conectat receptorul.

e Consultati reprezentantul sau un tehnician cu
experienta pentru asistenta.

RW00482,0000558-58-23SEP15
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Configuratia afisajului si AutoTrac™

Configurare afisaj

PC8663—UN—29APR15
Butonul Meniu

1. Selectati butonul Meniu.

Layout
Manager
A—Butonul Autocisterna stropit RowSense™
B—Butonul Meniu Video
| PC8656—UN—17NOVOS5 4. Apasati partea rosie a afisajului si selectati butonul
Butonul Manager de aspecte dispunere RowSense™ ( A) al autocisternei.
2. Selectati butonul Manager de aspecte dispunere. 5. Apasati partea verde a afisajului si selectati butonul
video (B).
Al

6. Apasati butonul ecranului principal pentru a vedea
ecranul configurat.

BN55050,000019F-58-20APR18

Configurarea AutoTrac™
Utilizati sistemele de ghidare in conditii de siguranta

Cititi si intelegeti sectiunea Utilizarea sistemelor de
ghidare in conditii de siguranta din sectiunea Siguranta.

Sistemul AutoTrac™
Informatii generale

IMPORTANT:

Sistemul AutoTrac™ se bazeaza pe sistemul de
pozitionare globala (GPS) operat de guvernul
Statelor Unite, care este singurul responsabil
pentru precizia si intrefinerea acestuia.
Sistemul poate suferi modificari care pot afecta
precizia si performantele tuturor
echipamentelor GPS.

Operatorul trebuie sa detina responsabilitatea
pentru masina si sa execute virajele la capatul
fiecarei urme. Acest sistem nu va intoarce la
capatul unei urme decat daca are inclus in
dotare iTEC™ Pro.

7:33pm instrument de asistenta pentru marcajele mecanice.
Operatorul trebuie sa evalueze nivelul general de
precizie al sistemului pentru a stabili operatiunile de

‘ Sistemul de baza AutoTrac™ este destinat utilizarii ca

e o | o e :
- teren specifice in care poate fi utilizat sistemul de
= asistare a directiei. Aceasta evaluare este necesara
PC8870—UN—17NOV05 )
3. Selectati tasta soft G pentru configuratia de ecran RowSense ™ este marca comerciald a Deere & Company
divizat AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company
Ivizat. iTEC este marcd comerciald a Deere & Company
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Configuratia afisajului si AutoTrac™

deoarece precizia necesara pentru diferite operatiuni de
teren poate sa difere in functie de operatiunea agricola.
Deoarece AutoTrac™ utilizeaza reteaua de corectie
diferentiala StarFire™ Tmpreuna cu GPS, in timp se pot
produce mici modificari ale pozitiei.

Precizia AutoTrac™ — Precizia generala a sistemului
AutoTrac™ depinde de numerosi factori. Ecuatia este
urmatoarea:

Precizia sistemului AutoTrac™ = Precizia semnalului +
Configuratia vehiculului + Configuratia instrumentului +
Conditiile de teren / starea solului.

Este foarte important de retinut:

® Receptorul are nevoie de o perioada de incalzire
dupa pornire.

® \/ehiculul este configurat corespunzator (de exemplu:
fncarcat cu lest conform manualului de utilizare al
vehiculului).

® Trebuie Tnvatat modul in care starea campului/solului
afecteaza sistemul (solul afanat necesita manevrare
mai intensa decat solul ferm, dar solul ferm poate
cauza sarcini inegale).

Graficul de stare

IMPORTANT: Desi sistemul AutoTrac™ poate fi
activat cand este confirmat semnalul de
corectie SF2 (sau SF1 daca se foloseste
activarea AutoTrac™ SF1), precizia sistemului
poate continua sa creasca dupa pornirea
sistemului.

Activarea AutoTrac™ SF2 se efectueaza
utilizand semnalul SF1, SF2 sau RTK.

Activarea AutoTrac™ SF1 se efectueaza
utilizand numai semnalul SF1.

NOTA: Graficul de stare si pictograma de directie nu vor
fi afisate daca nu se detecteaza activarea SSU sau
AutoTrac™.,

Pictograma AutoTrac™ indica patru etape, descrise in
Graficul de stare AutoTrac™

INSTALAT

CONFIGURAT

VALIDAT

ACTIVAT

PC8832—UN—250CT05
Stadiul 1 — INSTALAT

Stadiul 1 INSTALAT (1/4 din grafic) — SSU si toate

StarFire este marca comerciala a Deere & Company

componentele fizice necesare pentru utilizare sunt
instalate.

® SSU este detectat

PC8833—UN—250CT05
Stadiul 2 — CONFIGURAT

Stadiul 2 CONFIGURAT (2/4 din grafic) — a fost
determinat Modul de urmarire. A fost stabilitd o urma 0
valida. Este selectat nivelul de semnal StarFire™ corect
pentru activarea AutoTrac™. Sunt indeplinite conditiile
pentru vehicul.

e Sistemul de ghidare a fost ACTIVAT in afigaj.

A fost definita Urma 0 pentru ghidare.

Activare AutoTrac™ detectata.

Semnalul StarFire™ este prezent.

SSU nu are erori active legate de functia de directie.
Uleiul hidraulic la temperatura mai mare decat cea
minima.

® \/iteza mai mica decat cea maxima.

® Mesajul TCM este disponibil si valid.

e Cuplat in treapta de viteza adecvata.

R

Directie activa-inactiva

PC8836—UN—250CT05

Directie activa-inactiva— Apasati butonul directie
activa-inactiva pentru a aduce AutoTrac™ din stadiul
CONFIGURAT in stadiul VALIDAT.

PC8834—UN—250CT05
Stadiul 3 — VALIDAT

Stadiul 3 VALIDAT (3/4 din grafic) — pictograma de
directie a fost apasata. Sunt indeplinite toate conditiile
pentru functionarea AutoTrac™ si sistemul este pregatit
pentru a fi activat.

® Apasati o data butonul Directie activa-inactiva pentru
a activa directia
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Configuratia afisajului si AutoTrac™

PC8835—UN—250CT05
Stadiul 4 — ACTIVAT

Stadiul 4 ACTIVAT (4/4 din grafic cu "A") — a fost apasat
comutatorul de reluare si AutoTrac™ conduce vehiculul.

® Apasati comutatorul de reluare — AutoTrac™ a fost
activat

PC7989—UN—04NOV03
A—Comutatorul de reluare

Comutatorul de reluare— Apasati comutatorul de
reluare (A) pentru a aduce AutoTrac™ din stadiul
Validat in stadiul Activat. Imaginea indica unde se
gaseste comutatorul de reluare la autocisterne de
stropit.

Sensibilitatea directiei

— 125 -+

PC8852—UN—300CT05

Sensibilitate directie

Pentru a regla sensibilitatea directiei selectati caseta
adecvata si introduceti valoarea dorita pentru
sensibilitate cu ajutorul tastaturii numerice, apoi apasati
butonul Introducere. Sensibilitatea poate fi reglata si
prin selectarea butoanelor + sau — de pe partile laterale
ale casetei de introducere pentru sensibilitatea directiei.

NOTA: Intervalul valid pentru sensibilitatea directiei este
50-200, unde 200 este setarea cea mai agresiva.

Sensibilitate directie cu ajustare de catre utilizator—
sensibilitatea directiei reprezinta agresivitatea
sistemului de directie AutoTrac™. O sensibilitate mare a
directiei inseamna mai multa agresivitate pentru a
permite sistemului sa faca fata unor conditii dure pentru
conducerea manuala. O sensibilitate mica a directiei
inseamna mai putind agresivitate pentru a permite
sistemului sa faca fata in conditii de viteza mai mare.

PC8848—UN—300CT05
Figura A

®

PC8849—UN—300CT05
Figura B

A—Castig implicit
B—Castig directie introdus
C—Traseu

D—2,5 secunde

Sensibilitatea directiei se aplicad numai dupa ce masina
este la mai putin de 0,5 m (1.6 ft) de urma, asa cum este
ilustrat in Figura A. De aceea, reglarea sensibilitatji
directiei nu modifica prestatia la adoptarea liniei.

Sensibilitatea este redusa temporar daca oscilatiile liniei
de directie si a rotilor din fata ale masinii sunt prea mari.,
asa cum este ilustrat in Figura B. Acest comportament
poate fi observat atunci cand instrumentul este ridicat la
inceputul sau sfarsitul tranzitiei dintre randuri. Daca
acest comportament este observat cand instrumentul
este activ, nivelul de sensibilitate este prea ridicat
(consultati Sensibilitate directie).

BN55050,00001A0-58-20APR18
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Configurarea AutoTrac™ Vision

Principii de functionare

AATEN'[IE: Nu folositi sistemul AutoTrac™

Vision pe drumuri publice. Inchideti
(dezactivati) intotdeauna sistemul AutoTrac™
Vision inainte de a intra pe un drum public. Nu
incercati sa porniti (activati) sistemul
AutoTrac™ Vision in timpul transportului rutier.

Cand sistemul este activat ramaneti atent la
mediul inconjurator. Luati controlul directiei
cand este necesar sa evitati pericole din camp,
persoane, echipament sau alte obstacole.
Incetati operarea daca sunt conditii slabe de
vizibilitate care va afecteaza posibilitatea de a
opera si vira masina in siguranta.

IMPORTANT: Sistemul AutoTrac™ Vision are rolul
de a asista operatorul pentru efectuarea mai
eficienta a lucrarilor in camp. Operatorul este
responsabil intotdeauna de directia de
deplasare a masinii si trebuie sa fie in
continuare atent la mediul inconjurator in timp
ce opereaza masina. ldentificati oamenii sau
obstacolele din calea masinii; opriti operarea
cand conditiile slabe de vizibilitate va afecteaza
capabilitatea.

Operati masina intotdeauna de pe scaunul
operatorului. Folositi intotdeauna centura de
siguranta.

Frrwd il - Main

Cameara
Calibration

Sewp.

Ciagnostics

N121585—UN—11FEB16
A—Vizualizarea suprapusa a senzorului Vision

NOTA: Vizualizarea suprapusd a senzorului Vision (A)
apare in modul indicat in imagine atunci cand
masina se afla in culturi pe randuri bine definite, iar
senzorul vizual are un nivel de fiabilitate de opt sau
mai mare. In functie de conditiile de lucru, sunt
posibile si alte variatii.

AutoTrac™ Vision utilizeaza urmatoarele componente:

e AutoTrac™ integrat instalat si activat pe masina, cu

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

software cu upgrade AutoTrac™ Vision programat in
unitatea sistemului de directie (SBBC sau SSU)

e Activare AutoTrac™ RowSense™

N135800—UN—27FEB18

A—Senzorul AutoTrac™ Vision

® Senzor AutoTrac™ Vision Sensor (A) montat pe
masina (contactati reprezentantul John Deere)

e Unitate de comanda a ghidarii instalatd pe masina
® Receptor StarFire™ cu activare SF1, SF2 sau RTK

AutoTrac™ Vision reprezinta o imbunatatire a
sistemului AutoTrac™ integrat pe afisajul GreenStar™ 3
2630. Senzorul vizual montat pe masina cauta
diferentele de culoare dintre cultura si sol pentru a
determina pozitia randurilor de cultura. Semnalele
furnizate de senzorul vizual sunt integrate cu semnalele
AutoTrac™ existente pentru a ajuta la pastrarea masinii
pe randuri. Cand nu exista niciun semnal de la senzorul
vizual (de exemplu. cand conduceti printr-un canal), se
aplica ghidarea normala prin GPS daca operatorul a
configurat o linie de ghidare.

Majoritatea celorlalte caracteristici ale AutoTrac™
raman neschimbate. Senzorul vizual este o sursa
suplimentara de semnale de pozitie pentru controlarea
directiei masginii. Toate modurile de urmarire sunt setate
in acelasi fel cum sunt cu AutoTrac™ bazat pe GPS.
Cititi si intelegeti manualul de utilizare Afisajul
GreenStar™ — Ghidarea.

NOTA: Létimea maximd a pneurilor pentru culturile pe
randuri este de 380 mm (14.9 in) atunci cand
randurile sunt de 762 mm (30 in).

Daca masina este echipata cu AutoTrac™
RowSense ™, maturitatea recoltei si structura
plantelor pot fi deteriorate. Demontati padelele
RowSense™ pentru a evita deteriorarea culturii.

BN55050,00001A1-58-20APR18

RowSense™ este marca comerciald a Deere & Company
StarFire este marca comerciala a Deere & Company
GreenStar este marca comerciala a Deere & Company
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Configurarea AutoTrac™ Vision

Configurarea AutoTrac™ Vision

Dupa ce afisajul si AutoTrac™ Vision au fost
configurate.

Fizrind Guiiamniss - M

Camara

Calibrration Diagnestics

‘ Setup ‘

N116839—UN—11FEB16
A—Butonul Configurare

1. Selectati butonul de configurare (A).

Fivind Guiilaniss - Setup

Eysiem e Erusbied
e )
(&

N137016—UN—20APR18
A—Butonul Stare sistem
B—Caseta de bifare Vision
C—Butonul Mod intrare pe rand

2. Pentru a activa sau dezactiva sistemul AutoTrac™

Vision, apasati butonul de stare a sistemului (A).
3. Selectati caseta de bifare Vision (B).

4. Apasati butonul modului de intrare pe rand (C) pentru
a comuta intre urmatoarele optiuni:

e Directie manuala: La apasarea butonului de
reluare AutoTrac™, sistemul comuta automat la
ghidarea pe baza senzorului ori de cate ori se
detecteaza o cultura. Sistemul comuta la ghidarea
pe baza sistemului global de pozifionare (GPS)
numai atunci cand nu este detectata nicio cultura.
Acest mod este utilizat atunci cand ghidarea GPS
nu a fost folosita in timpul plantarii sau daca
randurile nu sunt drepte.

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company

® Directie GPS: La apasarea butonului de reluare
AutoTrac™, sistemul comutd automat la ghidarea
pe baza semnalului GPS. La a doua apasare a
butonului de reluare AutoTrac™, sistemul
utilizeaza ghidarea pe baza senzorului daca
aceasta este posibila. Daca nu este detectata
nicio culturd sau ghidarea pe baza senzorului nu
poate fi realizata, sistemul comuta automat la
ghidarea pe baza semnalului GPS. Utiliza{i acest
mod de intrare NUMAI daca randurile au fost
plantate cu semnalul GPS activat.

NOTA: Intreaga masind TREBUIE SA FIE complet in
afara haturilor inainte de a angaja AutoTrac™
Vision. Masina trebuie sa fie bine aliniata cu si sa
opereze in radndurile de cultura dorite inainte de
angajarea sistemului. Daca nu se indeplinesc
aceste conditii, rezulta performante slabe.

N137017—UN—20APR

A—Butonul inainte
B—Butonul Revenire

5. Apasati butonul Tnainte (A) pentru a trece la pagina
urmatoare si a regla decalajul vizual.

6. Apasati butonul de revenire (B) pentru a reveni la
pagina anterioara.

BN55050,00001A2-58-20APR18

Suprapunerea AutoTrac™ Vision

Suprapunerea AutoTrac™ Vision afiseaza imaginea de
la senzorul vizual impreuna cu indicatoarele intrarilor gi
starilor sistemului. Suprapunerea Vision este afisata pe
ecran, in pozitia selectata de operator pentru afisarea
imaginii video.
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Configurarea AutoTrac™ Vision

Forws Guiclanos - Main

‘ (LT ‘ Dingnestics

Calibration

N121586—UN—11FEB16

A—Pictograma Camera

Pictograma Camera (A) — afiseaza nivelul de fiabilitate
a senzorului vizual. Acesta este autoevaluat pe o scara
de la 0 la 10. Valoarea curenta de fiabilitate pentru
senzorul vizual este indicata si pe paginile de
diagnosticare ale sistemului.

Atunci cand nivelul de fiabilitate este zece, pictograma
camerei este afisata cu verde. Acest lucru indica faptul
ca senzorul vizual poate determina cu precizie pozitia

axei mediane a randului.

Atunci cand nivelul de fiabilitate este opt sau noua,
pictograma camerei este afisata cu galben. In aceasta
stare, ghidarea vizuala este in continuare activa si
poate asigura actionarea corecta a directiei masinii. La
acest nivel de fiabilitate, insa, senzorul vizual nu
functioneaza in conditii ideale; de exemplu, partile de
sus ale plantelor sunt prea apropiate, plantele sunt prea
scurte sau exista prea multe buruieni.

Atunci cand nivelul de fiabilitate este 7, pictograma
camerei este afigata cu rosu. Acest nivel de fiabilitate nu
este acceptabil pentru ghidare. In aceasta situatie,
sistemul vizual este dezactivat, iar masina este ghidata
prin GPS daca a fost configurata o linie de ghidare.
Daca operatorul nu a configurat nicio linie de ghidare,
acesta trebuie sa preia controlul asupra masinii si sa
actioneze manual volanul.

NOTA: Nivelul de fiabilitate a senzorului vizual nu indica
precizia cu care masina urmareste randurile.
Senzorul vizual nu face decéat sa localizeze axa
mediana a randurilor. Sistemul AutoTrac™ are rolul
de a asigura urmdrirea randului de catre masina.

Camara
Calibration

Dingnestics

N121587—UN—11FEB16
A—Pictograma Brat

Pictograma Brat (A) — ofera feedback in timp real
atunci cand lucrati in panta. Sistemul AutoTrac™ poate
compensa pantele; performantele pot scadea, insa, pe
masura ce pantele devin mai abrupte. Pictograma
bratului indica panta atat numeric, cat si cromatic:

® Pictograma verde — panta este de 0-2 grade

® Pictograma galbena — panta este de 2-6 grade

® Pictograma rosie — panta este de peste 6 grade

Frirws Gisichani - M

Calibration Ciagnostics

‘ Camara ‘

N121588—UN—11FEB16
A—Pictograma Spatiere randuri
B—Pictograma RowSense™

Pictograma Spatiere randuri (A) — afiseaza spatierea
curentd a randurilor selectata pentru sistem. Daca
spatierea afisata nu este corecta, operatorul trebuie sa
introduca spatierea corecta a randurilor si sa calibreze
sistemul AutoTrac™ Vision.

Decalajul curent aplicat sistemului este, de asemenea,
afisat pe pictograma. Daca decalajul nu este corect sau
nu trebuie aplicat, operatorul trebuie s& schimbe
setarea folosind procedura de configurare.

Pictograma RowSense ™ (B) — afiseaza starea
curenta a RowSense™. Consultati Utilizarea

RowSense™ este marca comercialda a Deere & Company
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Configurarea AutoTrac™ Vision

AutoTrac™ in sectiunea Utilizarea sistemului din acest
manual.

ek

o R
N137018—UN—20APR18

A—Indicatorul centrului randului
B—Indicatorul centrului rotilor

Indicatorul centrului randului (A) - linia alba punctata
indica centrul randului. Aceasta este linia ideala pe care
trebuie sa o urmareasca rotile masinii. Linia se modifica
usor in functie de starea recoltei. Modificari mai
substantiale ale liniei apar atunci cAnd masina
functioneaza pe un rand estimat sau daca cultura a fost
plantata fara ghidare prin GPS.

Indicatorul centrului rotilor (B) — linia albastra
continua indica centrul rofilor, definit in timpul procesului

de calibrare. Indicatorul centrului rotilor se deplaseaza
daca sistemului ii este aplicat un decala,j.

o R
N137019—UN—20APR18
A—Indicatorul randurilor de recolta

Indicatorul randurilor de recolta (A) — doua
dreptunghiuri verzi incadreaza randurile de cultura,
indicand operatorului locatia calculata de catre senzorul
vizual a randurilor de cultura.

Tabelul de mai jos contine reguli generale care trebuie
aplicate la observarea comportamentului indicatorului
centrului randurilor si al indicatorului centrului rotilor
atunci cand masina urmareste un rand.

Calitate calibrare AutoTrac™ Vision Setare AutoTrac™

Rezultat observat

Bun Bun

Indicatorul centrului randului si indicatorul
centrului rotilor sunt aliniate corect (cu un
decalaj mai mic de 101 mm (4 in)) la toate
vitezele.

Bun Slab

Indicatorul centrului randului si indicatorul
centrului rofilor sunt aliniate corect la viteze
mici (sub 16 km/h (10 mph)). Alinierea
indicatorilor la viteze mai mari este prea
agresiva sau prea lenta.

Slab Bun sau slab

Indicatorul centrului randului si indicatorul
centrului rotilor nu sunt aliniate la nicio viteza.
In acest caz, indicatoarele pot fi barate.

BN55050,00001A3-58-20APR18
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Configurarea AutoTrac™ Vision

Reglarea deplasarii RowSense™

Row Guidanoe - Setup

Sensor Shift =
m =] oo | =]

N
&

A—Buton Deplasarea senzorului

Deplasarea senzorului permite operatorului sa regleze
un vehicul care deviaza la stdnga sau la dreapta, prin
utilizarea butoanelor de deplasare a senzorului (A).

Pe paginile de ghidare, butonul de deplasare la centru
reseteaza linia urmarita de vehicul in functie de pozitia
curenta de pe rand.

Dupa calibrarea senzorului vizual, resetati decalajele la
0.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati
manualele de utilizare Afisajul GreenStar™ 3 2630
— Ghidarea si Afigajul GreenStar™ 3 2630 —
Aplicatiile de baza.

BN55050,00001A4-58-15MAY 18

Procedura de calibrare a senzorului Vision

Calibrarea este recomandata pentru imbunatatirea
performantelor in urma modificarii urmatoarelor
elemente:

e inaltimea culturii, daca diferenta este mai mare de
305 mm (12 in)

Tipul culturii

Culoarea culturii

Culoarea solului

Reziduurile de cultura

Cantitatea buruienilor

Ecartamentul (ecartamentele fata si spate trebuie sa
fie egale)
® Montarea camerei

GreenStar este marcd comerciald a Deere & Company

IO Gind &

:

N116932—UN—11FEB16

Butonul Calibrare

A—Butonul Calibrare

1. Selectati butonul de calibrare (A).

RewServee - Convera Colibeaion

Ta bwgin calibration pracess de e fallawng: ¥k % % % ¥

1. Drive the sprayer Indo crop rowwhore standingorop % % % % % %

wiste. Baw spots eiih no crop il nod calibae

cnerectly. + % ¥

2 Align the sprayer paralled €0 row crop and be sureta * % ] *

cumiten 8l lusebn in U e et o fhves pcoma Y "
L3 *
¥ % ¥

N116950—UN—22JUL16
A—Butonul Anulare
B—Butonul Inainte

NOTA: Apdsati butonul de anulare (A) in orice moment
in timpul calibrarii pentru a incheia procedura.
Valoarea de calibrare nu va fi salvata daca butonul
de anulare este apasat.

Daca randurile recoltei nu sunt bine definite,
prezinta un numar mare de buruieni sau omisiuni
mari, calibrarea sistemului poate fi incorecta sau
poate esua. Pentru rezultate optime, pozitionati
masina astfel incat sa evitati aceste probleme
fnainte de inceperea calibrarii.

Imaginea afisaté in timpul calibrérii este de
rezolutie slaba. Afisajul nu suporta imagini de inalta
definitie de la senzorul Vision. Aceasta este
functionarea normala a sistemului.

2. Aliniati masina cu rotile in centrul randurilor de
cultura. Apasati butonul Inainte (B).
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Configurarea AutoTrac™ Vision

N137020—UN—20APR18

A—Distanta pe inaltime a camerei
B—Fereastra camerei

3. Masurati distanta (A) din partea de jos a ferestrei
camerei (B) pana la sol.

ReewServee - Conveer o Colibeaion
Step L Erfler the cavershsight
Miede Oy 30 ivch rows e aviabie.

Comvara

Hisglt

%

Cancel

| |

=
=
i<

N137021—UN—20APR18

A—Caseta de introducere Iniltime camera

4. Selectati caseta de introducere a inaltimii camerei
(A) si introduceti Tnal{imea camerei, masurata

anterior.
Apasati butonul Tnainte.

Asteptati ca sistemul sa efectueze procedura de
calibrare.

FooweServee - Canvera Colibeation

Stem B Alig white lire on fop of crop row
Htep & Selest et when line |5 plosed correctly

ot Help button for noee dedails

N117252—UN—22SEP15
A—Linie alba

B—Punctul 1

C—Buton Punctul 1 de reglare

D—Punctul 2

E—Buton Punctul 2 de reglare

F—Butonul Inainte

7. Verificati linia alba (A) pentru pozitia precisa a

randului.

Daca linia alba nu este centrata pe randul de
recolta, efectuati urmatoarele:

a. Reglati punctul 1 (B) in centrul randului folosind
butoanele de reglare a punctului 1 (C).

b. Reglati punctul 2 (D) in centrul randului
folosind butoanele de reglare a punctului 2 (E).

Apasati butonul Tnainte (F) odata ce linia este
centrata pe randul de cultura.

10. Asteptati finalizarea procesului de calibrare.

NOTA: Masina trebuie s& se deplaseze inainte (nu in
marsarier) in timpul procesului pentru a evita erorile
de calibrare.

FrewServie - Conveer o Calibeaion
Step B Cudlliai el wr Wiohilu Deivireg

Pl driee diwrs thoe currer of coop o in a vy striight seion of aop
For 1IMFE {30 10 ompiete catrallan,

N119912—UN—22SEP15

11. Conduceti pe centrul randului de cultura intr-o
sectiune dreapta a acestuia, pe o distanta de 30 m
(100 ft) pentru a finaliza calibrarea.
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Configurarea AutoTrac™ Vision

FooweServee - Canveer o Calibeation

Cirvmerin il idion vairs sucoraalul.

Plirie seloct Aot Lo reuen b men.

Sarvice

N117253—UN—22SEP15
A—Butonul Acceptare

12. Apasati butonul de acceptare (A) pentru a confirma
si salva calibrarea.

NOTA: In caz de esec al calibrarii, apdsati butonul de
acceptare pentru a reveni la meniul principal.
Asigurati-va cd masina este aliniata corect cu
rdndurile, ca rotile se afla in centrul randurilor de
cultura si ca randurile sunt bine definite, fara
omisiuni. Repetati procedura de calibrare.

Consultati ghidul de depanare pentru mai multe
informatii privind cauzele erorilor de calibrare.

BN55050,00001A5-58-17MAY 18
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Configurarea AutoTrac™ RowSense™

Prezentare generala

AATEN'[IE: Nu utilizati sistemul AutoTrac™

RowSense™ pe drumurile publice. Inchideti
(dezactivati) intotdeauna sistemul AutoTrac™
RowSense™ inainte de a intra pe un drum. Nu
incercati sa porniti (activati) sistemul
AutoTrac™ RowSense™ in timpul transportului
pe drum.

Cand sistemul este activat ramaneti atent la
mediul inconjurator. Luati controlul directiei
cand este necesar sa evitati pericole din camp,
persoane, echipament sau alte obstacole.
Incetati operarea daca sunt conditii slabe de
vizibilitate care va afecteaza posibilitatea de a
opera si vira masina in siguranta.

IMPORTANT: Sistemul AutoTrac™ RowSense™ este
destinat sa asiste operatorul in efectuarea mai
eficienta a lucrarilor pe camp. Operatorul este
responsabil intotdeauna de directia de
deplasare a masinii si trebuie sa fie in
continuare atent la mediul inconjurator in timp
ce opereaza masina. ldentificati oamenii sau
obstacolele din calea masinii; opriti operarea
cand conditiile slabe de vizibilitate va afecteaza
capabilitatea.

Operati masina intotdeauna de pe scaunul
operatorului. Folositi intotdeauna centura de
siguranta.

NOTA: Latimea maxima a pneurilor pentru culturile pe
randuri este de 380 mm (14.9 in) atunci cand
réandurile sunt de 762 mm (30 in).

Daca masina este echipata cu AutoTrac™
RowSense ™, maturitatea recoltei si structura
plantelor pot fi deteriorate. Demontati padelele
RowSense™ pentru a evita deteriorarea culturii.

AutoTrac™ RowSense™ alcatuit din urmatoarele
componente:

e AutoTrac™ integrat instalat si activat la masina, cu
software cu upgrade AutoTrac™ RowSense™
programat in unitatea sistemului de directie (SBBC
sau SSU)

® Activarea AutoTrac™ RowSense™ — GS3

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company
RowSense™ este marca comerciald a Deere & Company

N120062—UN—020CT15
Senzorul AutoTrac™ RowSense™

® Senzori RowSense™ montati pe masina (contactati
reprezentantul John Deere)

® Receptor StarFire™ cu activare SF1, SF2 sau RTK

AutoTrac™ RowSense™ este o imbunatatire a
AutoTrac™ integrat pe afisajul GreenStar™ 3 2630.
Senzorii de rand montati pe ansamblurile suspensiei
fata detecteaza cultura pentru a identifica pozitia
randului. Semnalele furnizate de senzorul de rand sunt
integrate cu semnalele AutoTrac™ existente pentru a
ajuta la pastrarea masinii pe randuri. Cand nu exista
niciun semnal de la senzorul de rand (de exemplu. cand
conduceti printr-un canal) se aplica ghidarea normala
prin GPS.

Majoritatea celorlalte caracteristici ale AutoTrac™
raman neschimbate. Senzorul de randuri este un alt
element ajutator pentru virarea masginii. Toate modurile
de urmarire sunt setate in acelasi fel cum sunt cu
AutoTrac™ bazat pe GPS. Cititi si intelegeti manualul
de utilizare Afisajul GreenStar™ 3 2630 — Ghidarea.

BN55050,00001A6-58-20APR18

Configurarea AutoTrac™ RowSense™

Dupa ce afisajul a fost configurat, configurati
AutoTrac™ RowSense™.

StarFire este marca comerciala a Deere & Company
GreenStar este marcé comerciala a Deere & Company




Configurarea AutoTrac™ RowSense™

oo Guidiames - Main

Satup Diagnostics

N117964—UN—11FEB16
A—Butonul Configurare

1. Selectati butonul de configurare (A).

Fow Guidance - Setup
]

St Q
Flow Guidace Mode hm

N137022—UN—20APR18
A—Butonul Stare sistem

B—Caseta de bifare RowSense™

C—Butonul Mod intrare pe rand

2. Pentru a activa/dezactiva sistemul de ghidare
RowSense™, apasati butonul de stare a sistemului
(A).

3. Selectati caseta de bifare RowSense™ (B).

4. Apasati butonul modului de intrare pe rand (C) pentru
a comuta intre urmatoarele optiuni:

® Directie manuala: La apasarea butonului de
reluare AutoTrac™, sistemul comuta automat la
ghidarea pe baza senzorului ori de cate ori se
detecteaza o cultura. Sistemul comuta la ghidarea
pe baza sistemului global de pozitionare (GPS)
numai atunci cand nu este detectata nicio cultura.
Acest mod este utilizat atunci cand ghidarea GPS
nu a fost folosita in timpul plantarii sau daca
randurile nu sunt drepte.

® Directie GPS: La apasarea butonului de reluare
AutoTrac™, sistemul comuta automat la ghidarea
pe baza semnalului GPS. La a doua apasare a
butonului de reluare AutoTrac™, sistemul

utilizeaza ghidarea pe baza senzorului daca
aceasta este posibila. Daca nu este detectata
nicio cultura sau ghidarea pe baza senzorului nu
poate fi realizata, sistemul comuta automat la
ghidarea pe baza semnalului GPS. Utilizati acest
mod de intrare NUMAI daca randurile au fost
plantate cu semnalul GPS activat.

NOTA: Intreaga masind TREBUIE SA FIE complet in
afara haturilor Tnainte de a angaja AutoTrac™
RowSense ™. Masina trebuie sa fie bine aliniata
cu gi sa opereze in randurile de cultura dorite
fnainte de angajarea sistemului. Daca nu se
indeplinesc aceste conditii, rezulta performante
slabe.

Service

ES
R N137023—UN—20APR18
A—Butonul Inainte

B—Butonul Revenire

5. Apasati butonul Tnainte (A) pentru a trece la
urmatoarea pagina de configurare.

6. Apasati butonul de revenire (B) pentru a reveni la
pagina anterioara.

BN55050,00001A7-58-20APR18

Reglarea deplasarii RowSense™

Row Guidanoe - Sotup

Sensor Shift
(in)

Yt 3
N117965—UN—11FEB16
A—Buton Deplasarea senzorului
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Configurarea AutoTrac™ RowSense™

Deplasarea senzorului permite operatorului sa regleze
un vehicul care deviaza la stdnga sau la dreapta, prin
utilizarea butoanelor de deplasare a senzorului (A).

Pe paginile de ghidare, butonul de deplasare la centru
reseteaza linia urmaritd de vehicul in functie de pozitia
curenta de pe rand.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati
manualele de utilizare Afisajul GreenStar™ 3 2630
— Ghidarea si Afisajul GreenStar™ 3 2630 —
Aplicatiile de baza.

BN55050,00001A8-58-15MAY 18

Configurarea spatierii culturii cu palpatorii
AutoTrac™ RowSense™

. Latime Latime
Masina Sf’at'efea ecartament ecartament
randurilor Centrat AutoTrac™
RowSense™
mm (in) mm (in) mm (in)
R4030, R4038,
R4044, R4045, 508 (20) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 558 (22) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044. RA4045, Psejge756528(§%2)) 3048 (120) | 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 762 (30) 3048 (120) 3048 (120)
R4060
R4030, R4038,
R4044, R4045, 914 (36) 3658 (144) 3505 (138)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 965 (38) 3861 (152) 3658 (144)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 1016 (40) 4064 (160) 3810 (150)
R4060*
R4023 lat* 508 (20) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 lat* 558 (22) 2286 (90) 2286 (90)
" Peste 558 (22)
R4023 lat Sub 762 (30) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 lat 762 (30) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 lat* 914 (36) 2743 (108) 2591 (102)
R4023 lat* 965 (38) 2896 (114) 2692 (106)
R4023 lat* 1016 (40) 3048 (120) 2794 (110)

GreenStar este marcd comerciala a Deere & Company

ﬂra f
N119914—UN—23SEP15

Exemplu: Spatiu intre randuri de 1016 mm (40 in)

A—Dimensiune 381 mm (15 in)

Reglati ecartamentul astfel incat axa centrala a
pneurilor sa se afle la 381 mm (15 in) de linia centrala a

randului de cultura.
» i.ﬁ 9

N151461—UN—10JUN20
Reglarea senzorului RowSense™

A—Ansamblu senzor

B—Pozitia, 508 mm (20 in)

C—Pozitia, 558 mm (22 in)

D—Pozitia, peste 558 mm (22 in) si sub 762 mm (30 in)
E—Pozitia, 762 mm (30 in)

Pentru o spatiere a randurilor culturii mai mica
decat 762 mm (30 in), reglati ansamblul senzorului (A)
in pozitia adecvata (B-D) in consola de montare a
senzorului.

Pentru o spatiere a randurilor culturii de 762 mm (30
in), montati ansamblul senzorului (E) in consola de
montare a senzorului.

Pentru o spatiere a randurilor culturii mai mare de
762 mm (30 in), trebuie sa comandati un kit prelungire
tip BPF11507 pentru a putea inlocui consolele de
montare a senzorilor.

BN55050,0000490-58-19JUN20
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Operarea sistemului

Utilizarea AutoTrac™

A

ATENTIE: Cat timp AutoTrac™ este activat,
operatorul este responsabil pentru
directionarea vehiculului la capatul caii si
pentru evitarea coliziunilor.

Sistemul actioneaza automat directia masinii.
Pentru a evita accidentele, asigurati-va ca nu
exista persoane in apropierea masinii inainte de
calibrare.

inchideti (dezactivati) intotdeauna sistemul
AutoTrac™ inainte de a intra pe un drum pubilic.
Nu incercati sa porniti (activati) sistemul
AutoTrac™ in timpul transportului pe drum.

= o

Imput 3 —

2

Steer OFF

< o |/
> ==
P

N137024—UN—20APR18

A—Butonul Directie activa/inactiva

1. Apasati butonul de activare/dezactivare a direciiei
(A) pentru a comuta intre activarea/dezactivarea
AutoTrac™. Pentru a activa sistemul, trebuie
indeplinite conditiile urmatoare:

Unitatea de comanda AutoTrac™ a fost detectata.
Urmarirea este activa si a fost configurata.
Urmarirea este ACTIVATA.

Unitatea de comanda este in modul sau normal
de operare.

. >
/6’..-!"

L

———

N137026—UN—20APR18

A—Butonul de revenire AutoTrac™

2. Apasati butonul de reluare (A) de pe maneta
multifunctionala pentru a activa sistemul AutoTrac™.

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

Pentru a activa sistemul, trebuie Tndeplinite conditiile
urmatoare:

Cap-compasul masinii la 80° fata de traseul dorit
daca viteza este mai mica de 17,7 km/h (11 mph).

Cap-compasul masinii la 45° fata de traseul dorit
daca viteza este mai mare de 17,7 km/h (11 mph).

Eroarea de iesire din traseu este de 40% din
Iatimea traseului.

Bratul depliat la viteze de peste 24 km/h (15 mph).
Operatorul este asezat pe scaun.

®

i

N137025—UN—20APR18

A—lIndicatorul de stare a AutoTrac™
B—Indicatorul AutoTrac™ instalat
C—Indicatorul AutoTrac™ configurat
D—Indicatorul AutoTrac™ validat
E—Indicatorul AutoTrac™ activat

3. Verificati indicatorul de stare a AutoTrac™ (A).
Indicatorul de stare indica starea in care se afla
AutoTrac:

Etapa 1 — Instalat (B) — Unitatea de comanda
AutoTrac™ si toate celelalte componente
hardware necesare pentru utilizare sunt instalate.

Etapa 2 — Configurat (C) — Activare AutoTrac™
valida, modul de urmarire a fost determinat si a
fost stabilita o Cale 0 valida. Este selectat nivelul
de semnal GPS corect pentru activarea
AutoTrac™. Sunt Indeplinite conditiile pentru
vehicul.

Etapa 3 — Validat (D) — Butonul Pornire/Oprire
automata a fost apasat si se afiseaza indicatia
"Directie Pornita".

Etapa 4 — Activat (E) — A fost apasat butonul
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Operarea sistemului

Reluare de pe maneta multifunctionala, iar
AutoTrac controleaza directia masinii.

o %
'Enirny Mode
A |

x
)
EIRECEEE

¥
nn B

© ®© ®

N116846—UN—22SEP15

A—Pictograma Stare ghidare

B—Pictograma Sistem instalat

C—Pictograma Sistem activ

D—Pictograma GPS pierdut

E—Pictograma Semnal senzor de randuri pierdut

Cand se utilizeaza RowSense™, apare o pictograma
(A), care indica faptul ca senzorul de randuri este
disponibil. Fiecare pictograma indica ce se intampla cu
masina la momentul respectiv.

Pictograma cu starea ghidarii se schimba din alba in
colorata (verde) si animata cand senzorul de randuri
controleaza masina, dupa cum urmeaza:

e Sistem instalat (B) (fundal gri).

e Sistem activ (C), actioneaza atat cu senzorul de
randuri, cat si cu GPS (fundal verde).

e GPS pierdut (D), actioneaza numai cu datele de la
senzorul de randuri (fundal galben).

e Semnal pierdut de la senzorul de randuri (E),
actioneaza numai cu GPS (fundal portocaliu).

NOTA: Precizia ghiddrii este redusa cand se actioneaza
cu starea D sau E a pictogramei.

Senzorul de randuri ghideaza magina de fiecare data
cand poate determina o pozitie de rand. Operatorul este
instiintat de faptul ca senzorul de randuri ghideaza
masina, prin modificarea culorii pictogramei AutoTrac™
(A) in verde si datorita deplasarii lente.

Odaté ce a fost setata calea initiala (o linie AB) si este
apasat butonul Pornire/oprire automata pentru activarea
AutoTrac™, butonul de reluare poate fi apasat cand

masina se afla la jumatatea spatjerii caii si la un unghi
acceptabil fata de randuri. Senzorul de randuri ghideaza

RowSense™ este marca comerciald a Deere & Company

masina imediat ce sesizeaza activitate la senzorul de
randuri.

Operarea pe camp

Mai jos este descris procesul de baza pentru operarea
pe camp.

1. Aliniati masina paralel cu randuri de cultura bine
definite.

2. Efectuati verificarea calibrarii.

e Tn cazul in care calibrarea a avut succes,
continuati procedura.

e In cazul in care calibrarea a esuat, asigurati-va ca
randurile sunt bine definite si efectuati procedura
de calibrare.

3. Tncepeti stropirea.

4. Creati o linie de ghidare precisa folosind AutoTrac™
(consultati Modul de urma dreapta in sectiunea
Configurarea afisajului si a AutoTrac™). Aceasta
linie este utilizata in caz de pierdere a semnalului
senzorului.

5. Efectuati intoarcerea pe hat si NU cuplati AutoTrac™
Vision sau AutoTrac™ RowSense™ fnainte ca
masina sa fi parasit hatul.

6. Continuati operatiunea de stropire. Continuati dupa
cum urmeaza daca apar urmatoarele situatii:
® | a intrarea intr-o trecere noua.

a. Cuplati AutoTrac™ RowSense™ dupa ce va
asigurati ca rotile din fata sunt paralele cu
randurile culturii si ambele padele se afla in
contact cu cultura.

b. Cuplati AutoTrac™ Vision odata ce masina si
camera sunt paralele cu randurile de cultura,
dupa parasirea hatului.

e Randul nu poate fi detectat de catre senzori.

a. Ghidarea GPS reia comanda.

b. Acest lucru poate cauza deteriorarea culturii
daca linia de ghidare nu corespunde randurilor.

c. Senzorii reiau controlul dupa detectarea
randurilor.

e Performantele sistemului nu sunt satisfacatoare.

a. Consultati sectiunea Depanarea pentru solutii
la simptome.

b. Vantul transversal face ca randurile de culturi
sa nu fie clar definite. Atunci cand cultura este
suficient de Tnalta, comutati la ghidarea
RowSense™.,

c. Utilizati butoanele de comutare pentru a regla
urmarirea de catre masina la fiecare trecere.

Dezactivarea AutoTrac™

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

30-2



Operarea sistemului

metodele urmatoare:

Sistemul AutoTrac™ poate fi facut INACTIV prin

e Apasati butonul de pornire-oprire a directiei pentru a

L 1

N116848—UN—11FEB16

A—Butonul Directie actival/inactiva

A

ATENTIE: inchideti (dezactivati) intotdeauna
sistemul AutoTrac™ inainte de a intra pe un
drum public. Pentru a dezactiva AutoTrac™ din
fila VIZUALIZARE GHIDARE, apasati butonul
Directie pornita-oprita (A) pana cand se
afiseazd mesajul DIRECTIE OPRITA.

Setarile avansate AutoTrac™

Ecranele avansate AutoTrac™

activa-dezactiva functia.

® Rotiti volanul cu mai mult de 30 de grade.
e Cuplati blocarea pentru transport.

Reduceti viteza la sol la sub 0,5 km/h (0.3 mph)
pentru mai mult de 30 de secunde.

e Operator neasezat timp de peste sapte secunde.
e Numarul urmei este modificat.

BN55050,00001A9-58-15MAY 18
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Operarea sistemului

A—Vizualizare

B—Setari ghidare

C—Setari deplasare cale
D—Meniul derulant Mod urmarire

Advanced AutoTrac Settings

Machine Direction Forward @#
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PC14861CC—58—280CT13
Setarile avansate AutoTrac™ 1/2

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity
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PC14864CC—58—280CT13
Setarile avansate AutoTrac™ 2/2

A—Caseta verticala Directie masina
B—Sensibilitate linie urmarire
C—Butonul de reducere
D—Graficul de bare

E—Butonul de marire
F—Sensibilitate linie cap-compas
G—Avans cap-compas

H—Viteza de reactie a directiei
|—Butonul Asistenta

PC14326CC—58—280CT13

E—Meniul derulant Mod ghidare instrument
F—Setari generale

G—Setarile barei de lumini

H—Setari avansate AutoTrac™

J—Butonul pentru inapoi
K—Butonul inainte
L—Butonul Acceptare
M—Sensibilitate achizitie
N—Sensibilitate curbe
O—Restabilire setari implicite
P—Monitorizare functionare

Setarile avansate AutoTrac™
Selectati directia masinii din caseta derulanta Directie
masina.

Prin apasarea butonului Accept (L), setarile curente
sunt salvate si aplicate si se revine la pagina anterioara.
Prin apasarea butonului Restaurare setari implicite (O),
toate setarile sunt aduse la valorile implicite. Valorile
implicite pot fi aflate consultand fiecare setare in parte.
La apasarea butonului "?" butonul (1) afiseaza o
fereastra pop-up cu un text de asistenta pentru fiecare
din setarile specifice.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity Tracking

Determines how aggressively AutoTrac responds
to offtrack (lateral) error.

Higher Settings: Result in more aggressive
response to vehicle offtrack error.

Lower Settings: Resultinless aggressive
response to vehicle offtrack error.

LN

Line Sensithity Tracking Too

Law

B - (B

PC14185CC—58—280CT13
Urmarire sensibilitate linie 1/6

!""\/'\_,

Line Sensithity Tracking Too
High

>

Accept

Sensibilitate linie urmarire
Determina cat de agresiv raspunde AutoTrac™ la
eroarea de deviere de la urma (laterala).

Setari mai ridicate: Au ca rezultat o reactie mai agresiva
la eroarea de deviere de la urma a vehiculului.

Setari mai reduse: Au ca rezultat o reactie mai putin
agresiva la eroarea de deviere de la cale a vehiculului.
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Operarea sistemului

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity heading

Determines how aggressively AutoTrac responds
to heading error.

Higher Settings: Resultin more aggressive
response to vehicle heading error.

Lower Settings: Result inless aggressive
response to vehicle heading error.

Line Sensithity Heading Too Line Sensithity Heading Too
Low High

) =« [

PC14186CC—58—280CT13
Cap-compas sensibilitate linie 2/6

@@

‘ >

Accept

PC8994—UN—07MAR06

A—Eroare de cap-compas
B—Eroare de urmarire

PC8993—UN—09MAR06

Sensibilitate linie cap-compas

Determina cat de agresiv raspunde AutoTrac™ la
erorile de cap-compas.

Setari mai ridicate: Duc la o reactie mai agresiva la
eroarea de cap-compas a vehiculului.

Setari mai reduse: Duc la o reactie mai putin agresiva la
eroarea de cap-compas a vehiculului.

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

Determines how agaressively the vehicle acquires
the track. This setting affects performance while
acquiring the track only.

Higher Settings: Result in more aggressive line
acquisitions.

Lower Settings: Result in smoother line
acquisitions.

e

Acquire Sensithaty Too Low

1\_//\/\

Acquire Sensithity Too High

) -+ (B

PC14189CC—58—280CT13
Sensibilitate achizitie 5/6

‘ >

Accept

Sensibilitate achizitie

Determina agresivitatea cu care vehiculul adopta urma.
Aceasta setare afecteaza functionarea numai la intrarea
pe o urma.

Setari ridicate: Au ca rezultat o adoptare mai agresiva a
liniei urmei.

Setari mai reduse: Au ca rezultat o adoptare mai lina a
urmei urmatoare.

Advanced AutoTrac Settings

Curve Sensitivity

Determines how aggressively AutoTrac responds
to a curve in the track. This setting affects
performance in curve track guidance only.

Higher Settings: Turn the vehicle in a smaller
radius (tighter) around the curve.

Lower Settings: Turn the vehicle in a larger radius
around the curve,

e o
4

Curve Sensithity Too Low Curve Sensithvity Too High

o/o (B (12

PC14190CC—58—280CT13
Sensibilitate curbe 6/6

Sensibilitate curbe
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Operarea sistemului

Determina agresivitatea cu care AutoTrac™ raspunde
la o curba a urmei. Aceasta setare afecteaza
functionarea numai la ghidarea pe urme curbe.

Setari mai ridicate: Vireaza vehiculul la o razd mai mica
in jurul curbei.

Setari mai reduse: Vireaza vehiculul la o razd mai mare

in jurul curbei.

Valori de diagnosticare

Speed VWithin Range

Visthin 80 Degrees of Line

GreenStar - Dagnostic Readings X A |F| N
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, see your deaer
or visit wwan. StellarSupport.com @
Mapping
" aem
(A)— view |[Autolrac - B NE N
w = oA
Last Exit Code Issued:  Nia el o
©—>Tin‘|enszstExitCode: 000: 00O: 00D 000y DDO/ DODOOD ﬁm N
State Conditions Status i
@ » Steer Cirl Capabilities (Curve, Yes, Yes, No @
Reverse, Steer Sensitivity) : - :
(&) AutoTrac License SF2 OO § | ot e
GPS valid F Yes !! |
@ Differential Correction No =
Differential Mode Selected --@ None )
@' Tracking Mode Selected Straight Track
Prrot Pro License q-@ Yes Document
® AB Line Defined E N
Free of Steer Ctrl Trouble Codes q-@ Yes
(M) Valid Implement Guidance Configuration N/a 205
@ @ Steer ONn/Off Button Off Totals
@ Vehicle Gear Selected Neutral 5:24am
0 @

Vikthin 40°% Tracking Width

CEEC]

PC12746CC—58—280CT13

GREENSTAR 3 PRO >> tasta programabild DIAGNOSTIC >> AutoTrac

(A) Vizualizare — caseta verticala.
(B) Ultimul cod iesire emis — indica de ce s-a

dezactivat sau nu se activeaza AutoTrac™. °
(C) Data ultimului cod de iesire — data si ora

aparitiei ultimului cod de iesire. L
(D) Capabilitati SSU (Curba, Marsarier,

Sensibilitate directie) — indica daca unitatea de °

comanda a directiei vehiculului este capabild sa

functioneze In modul Urmarire curbe sau in
Marsarier, sau daca Sensibilitatea directiei se poate
regla de pe ecran. Se va afisa Da sau Nu, pentru a
indica daca functia respectiva este disponibila sau
nu.

(E) Licenta AutoTrac™ — indica daca sistemul

dispune de o licenta AutoTrac™ valida si care este
aceea (SF1 sau SF2).

(F) GPS valid - indica daca se receptioneaza GPS
valid.

(G) Corectie diferential — indica daca se
receptioneaza corectie diferentiala.

(H) Mod diferential selectat — indica modul de

corectie diferentiala selectat pe receptorul StarFire™
(SF1, SF2, RTK).

() Mod urmarire selectat — afiseaza care este
modul de urmarire selectat momentan.

(J) Licenta Pivot Pro — indica daca sistemul dispune
de o licenta Pivot Pro valida.
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Operarea sistemului

(K) Linie AB definita — indica daca pentru modul
curent de urmarire este definita o linie AB (urma 0)
valida.

(L) Fara coduri eroare SSU — indica daca SSU are
coduri de eroare active care ar putea opri activarea
AutoTrac™.

(M) Config. valida ghidare instrument — daca se
utilizeaza ghidarea instrumentului, indica daca au
fost indeplinite anumite setari si restriciii.

(N) Buton directie activ/inactiv — indica daca
butonul directie activ/inactiv este in pozitia activ sau
inactiv.

(O) Treapta viteza vehicul selectata — indica
treapta de viteza in care se afla momentan vehiculul.

(P) Viteza in interval — indica daca viteza vehiculului
se incadreaza in intervalul specific tipului de vehicul
pe care functioneaza AutoTrac.

(Q) In limita a 80 de grade de linie — indic& daca
directia vehiculului se afla in limita de 80 de grade
fata de cursul pe care incearca sa se inscrie
vehiculul.

(R) In limita a 40% din latimea urmei — indic& daca
eroarea de deviere de la urma a vehiculului se afla in

i i 0 i i .
limita de 40% din spatierea urmelor
BN55050,00001AA-58-20APR18
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Service si intretinere

Curatarea senzorului AutoTrac™ Vision

A ATENTIE: Pentru a evita vatamarea grava sau

decesul, opriti motorul, actionati frana de
parcare si scoateti cheia inainte de a curata
camera Vision.

IMPORTANT: Nu spalati senzorul Vision sub
presiune. Utilizati o presiune normala a apei,
sub 345 kPa (3,4 bar) (50 psi).

Nu utilizati lavete abrazive sau murdare de ulei
sau alte substante pentru a curata senzorul
vizual.

N135800—UN—27FEB18

Senzorul AutoTrac
A—Senzorul AutoTrac™ Vision

Indepértati murdéria si contaminantii de pe senzorul
AutoTrac™ Vision (A) folosind numai apa si o laveta
curata, moale, atunci cand este necesar.

Asigurati-va ca toate piesele de fixare sunt prezente si
bine stranse.

BN55050,00001AB-58-20APR18

Curatarea senzorului AutoTrac™
RowSense™

A ATENTIE: Pentru a evita vatamarea grava sau

decesul, opriti motorul, actionati frana de
parcare si scoateti cheia inainte de a curata
senzorul de rand.

N135801—UN—27FEB18

Senzorul AutoTrac

A—Senzor de rand AutoTrac™
B—Padela Senzor de rand AutoTrac™

Senzorul de randuri (A) trebuie verificat zilnic pentru a
determina daca este necesara curatarea.

Daca se acumuleaza material recoltat pe senzor, acesta
ar putea preveni miscarea libera si poate afecta
performanta. Pentru a curata senzorul de randuri,
indepartati resturile de pe senzor si din zona
inconjuratoare din ambele parti ale masinii.

Asigurati-va ca padelele senzorilor (B) se migca liber si
nu sunt obstructionate.

Asigurati-va ca toate piesele de fixare sunt prezente si
bine stranse.

BN55050,00001AC-58-20APR18

Demontarea senzorilor RowSense™ si a
consolei — R4030, R4038, R4044, R4045, si
R4060

NOTA: R4038 in figura. R4030, R4044, R4045 si R4060
sunt similari.

In figurd apare partea dreapts. Partea stanga este
similara.

Consolele RowSense™ pot ramane instalate pe
pneuri cu latime de pana la 420 mm (16.5 in).

RowSense este marca comerciald a Deere & Company
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Service si intretinere

A—Scut pentru cultura
B—surub (12 buc.)
C—Piulitele (2 buc.)

Setati ecartamentul masinii la maximum.

Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Scoateti si pastrati scutul pentru cultura (A),
suruburile de fixare (B) si piulitele (C).

&
N119991—UN—24SEP15

A—suruburile (5 buc.)

B—Capacul motorului de roata

3. Demontati si pastrati suruburile cu cap hexagonal
(A) si capacul motorului de roata (B).

N116285—UN—26FEB15

N120061—UN—17FEB16
A—Cablajul senzorului

B—Cablajul RowSense™

C—Bratara autoblocanta

D—Colier in forma de P (2 buc.)

E—surub (2 buc.)

4. Deconectati cablajul senzorilor (A) de la cablajul
RowSense™ (B).

5. Demontati suruburile de fixare (E), colierele in
forma de P (D) si banda de prindere (C).

|
N119992—UN—24SEP15
A—Cablajul RowSense™
B—Bratari autoblocante (3 buc.)

6. Infasurati cablajul RowSense™ (A) si fixati-l in
modul indicat in imagine, folosind benzi de prindere

(B).

NOTA: Dacé sunt utilizate pneuri pentru culturi pe
rénduri, scoateti numai ansamblul senzorilor
RowSense™ si consola inferioard. Consola
principald RowSense™ nu va afecta functionarea
pneului si rofii.
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Service si intretinere

N119993—UN—29SEP15
Masind cu scut pentru cultura

N120060—UN—29SEP15
Masgina echipatad numai cu aripi

A—Cadrul scutului pentru cultura
B—Ansamblul RowSense™
C—surub (3 buc.)

7. Sustineti cadrul scutului pentru cultura/cadrul
aripilor (A) folosind un dispozitiv de ridicare
adecvat.

8. Sustineti ansamblul RowSense™ (B) si scoateti
suruburile de fixare (C).

9. Demontati ansamblul RowSense™ din masina.

NOTA: Numai pentru R4030, R4038 si R4044 —
Masinile echipate cu aripi si scuturi pentru culturé
utilizeaza suruburi de fixare M16 x 80. Maginile
echipate numai cu aripi utilizeaza suruburi de fixare
M16 x 70.

Numai pentru R4045 si R4060 — Patru suruburi
M16 x 70 sunt utilizate pe toate configuratiile de
masgina.

NOTA: Pe R4045 si R4060 se utilizeaza patru suruburi
de fixare (C).

10. Reinstalati suportul aripii folosind organele de
asamblare demontate anterior.

11. Reinstalati cadrul scutului pentru recolta (daca
exista) folosind organele de asamblare demontate
anterior.

12. Instalati capacul motorului rotii folosind organele de
asamblare demontate anterior.

BN55050,000048B-58-05JUN20

Montarea senzorilor RowSense™ si a
consolei — R4030, R4038, R4044, R4045 si
R4060

NOTA: R4038 in figurda. R4030, R4044, R4045 si R4060
sunt similari.

In figurd apare partea dreapta. Partea stanga este
similara.

N120058—UN—29SEP15
A—suruburile (5 buc.)
B—Capacul motorului de roata

Setati ecartamentul masinii la maximum.

2. Demontati si pastrati suruburile cu cap hexagonal
(A) si capacul motorului de roata (B).

N116286—UN—26FEB15
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Service si intretinere

a. Sustineti cadrul aripii (A) folosind un dispozitiv
de ridicare adecvat.

NOTA: Pe R4045 si R4060 se utilizeaza patru
suruburi de fixare.

b. Scoateti si pastrati suruburile cu cap (B).

NOTA: Numai pentru R4030, R4038 si R4044 —
Masinile echipate cu aripi si scuturi pentru cultura
utilizeaza suruburi de fixare M16 x 110. Masinile
echipate numai cu aripi utilizeaza suruburi de fixare
M16 x 80.

N116285—UN—26FEB15

z Numai pentru R4045 si R4060 — Patru suruburi
M16 x 80 sunt utilizate pe toate configuratiile de
masina.

N116287—UN—26FEB15
A—Scut pentru cultura

B—surub (12 buc.)

C—Piulite (2 buc.)

D—Cadrul scutului pentru cultura

E—surub (3 buc.)

N120057—UN—29SEP15
o . . . Magina echipata numai cu aripi
3. Pentru masinile echipate cu scuturi pentru cultura:

a. Scoateti si pastrati scutul pentru cultura (A), A—Consola senzorului

B—Cadrul aripii
suruburile de fixare (B) si piulitele (C). C—surub (3 buc.)
b. Sprijiniti cadrul scutului pentru recolta (D) 5. Instalati consola senzorului (A) intre carcasa

folosind un dispozitiv de ridicare adecvat. motorului rotii si cadrul aripii (B) folosind suruburile

- de fixare (C).
NOTA: Pe R4045 si R4060 se utilizeaza patru ©
suruburi de fixare. 6. Reglati senzorii RowSense™ pentru spatierea
adecvata a randurilor de culturd, daca este cazul.

c. Scoateti si pastrati suruburile de fixare (E).

IMPORTANT: Aplicati compus dielectric pe toate
conexiunile electrice.

N120041—UN—29SEP15
A—Cadrul aripii
B—suruburi

N119992—UN—24SEP15
4. Pentru masinile echipate numai cu aripi: A—Cablajul RowSense™
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Service si intretinere

B—Bratari autoblocante (3 buc.)

7. Taiati benzile de prindere (B) si desfasurati cablajul
RowSense™ (A).

N120061—UN—17FEB16
A—Cablajul senzorului

B—Cablajul RowSense™

C—Bratara autoblocanta

D—Colier in forma de P (2 buc.)

E—surub (2 buc.)

8. Conectati cablajul senzorilor (A) la cablajul
RowSense™ (B).

9. Montati colierele in P (D), suruburile (E) si banda de
prindere (C).

NOTA: Senzorul RowSense™ are trei pozitii de reglare.
In general, este utilizata pozitia inferioard. In functie
de starea culturii si conditiile de teren, este
necesara ridicarea senzorului in pozitia (B) sau (C).

N120064—UN—020CT15
A—Pozitia inferioara a senzorului

B—Pozitia medie a senzorului

C—Pozitia superioarad a senzorului

10. Reglati senzorul RowSense™ in pozitia de reglare
inferioara (A).

NOTA: Pentru alinierea orificiilor pentru suruburi, este
necesard indoirea capacului motorului rotii.

11. Instalati capacul motorului rotii folosind organele de
asamblare demontate anterior.

RowSense este marca comerciald a Deere & Company

12. Repetati procedura pentru celelalte ansambluri de
senzori si console.

BN55050,000048C-58-08JUN20

indepartati senzorii RowSense™ si
Consola lata R4023

NOTA: Consolele RowSense ™ pot rdméane instalate cu
pneuri cu o latime de pana la 420 mm (16,5 in).

N82252—UN—04NOV08

N82251—UN—03NOV08

A—Surub (14 buc.)
B—Scut pentru recolta

1.

Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Scoateti si pastrati suruburile de fixare (A), piulitele
si scutul pentru recolta (B).
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Service si intretinere

N119995—UN—17FEB16

A—Cablaj senzor
B—Cablajul RowSense™
C—Colier

D—Surub cu cap hexagonal
E—Colier in P

2. Deconectati senzorul cablajului (A) de la cablajul

RowSense™ (B).

Indepartati surubul de fixare (D), colierul de
prindere (E) si banda de prindere (C).

3.

NOTA: Dacé sunt utilizate pneuri pentru culturi pe
rdnduri, scoateti numai ansamblul senzorilor
RowSense ™ gi coboréti consola. Consola
principala RowSense™ nu va afecta functionarea
pneului gi rotii. Pastrati cablajul dupd cum va este
indicat in aceasta procedura.

N119997—UN—28SEP15
A—Cadrul scutului pentru cultura

B—Ansamblul RowSense™

C—Surub cu cap (3 buc.)

4. Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Sprijiniti cadrul scutului pentru recolta (A) folosind
un dispozitiv de ridicare adecvat.

5. Sustineti ansamblul RowSense™ (B) si scoatefi
suruburile de fixare (C).

6. Demontati ansamblul RowSense™ de pe masina.

RowSense™ este marca comerciald a Deere & Company

N120059—UN—29SEP15
A—Surub (5 buc.)
B—Capacul motorului de roata

7. Demontati si pastrati suruburile cu cap hexagonal
(A) si capacul motorului de roata (B).

N119994—UN—28SEP15
A—Cablajul RowSense™
B—Bratara autoblocanta (3 buc.)

8. Infasurati cablajul RowSense™ (A) si fixati-l in

modul indicat in imagine, folosind benzi de prindere

(B).

Reinstalati soclul aripii si cadrul scutului pentru
recolta (daca este disponibil) folosind piesele
indepartate in prealabil.

10. Instalati capacul motorului rotii folosind piesele de

fixare demontate anterior.

BN55050,0000245-58-15MAY 18
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Service si intretinere

Instalati senzorii RowSense™ si Consola
lata R4023

N82252—UN—04NOV08

N82251—UN—O03NOV08
A—Surub (14 buc.)

B—Scut pentru recolta

1. Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Scoateti si pastrati suruburile de fixare (A), piulitele
si scutul pentru recolta (B).

N120040—UN—29SEP15
A—Cadrul scutului pentru cultura

B—Surub cu cap (2 buc.)

2. Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Sprijiniti cadrul scutului pentru recolta (A) folosind

un dispozitiv de ridicare adecvat si indepartati
suruburile de fixare (B).

/4

A’

A—Surub (5 buc.)
B—Capacul motorului de roata

N119996—UN—28SEP15

3. Demontati si pastrati suruburile cu cap hexagonal
(A) si capacul motorului de roata (B).

N119994—UN—28SEP15
A—Cablajul RowSense™

B—Bratara autoblocanta (3 buc.)

4. Taiati benzile de prindere (B) si desfasurati cablajul
RowSense™ (A).

N120039—UN—29SEP15

A—Cablajul RowSense™
B—Capacul motorului de roata
C—Surub cu cap (5 buc.)

5. Cu cablajul RowSense™ (A) pozitionat conform
ilustratiei, instalati capacul motorului rotii (B) cu

RowSense™ este marca comercialda a Deere & Company
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Service si intretinere

ajutorul suruburilor de fixare (C) indepartate
anterior.

N120063—UN—020CT15
A—Pozitia inferioara a senzorului
B—Pozitia medie a senzorului
C—Pozitia superioara a senzorului

N119997—UN—28SEP15
A—Cadrul scutului pentru cultura

B—Ansamblul RowSense ™ 10. Reglati senzorul RowSense™ in pozitia inferioara

C—Surub cu cap (3 buc.) (A).
o . . L ) 11. Reinstalati soclul aripii si cadrul scutului pentru
NOTA: Daca masina este prevazuta cu scuturi pentru recolta (dacé este disponibil) folosind piesele
recolta, atunci ansamblul RowSense™ (B) este indepartate in prealabil.

montat intre cadrul scutului pentru recolta (A) si
carcasa motorului rotii.

Suruburile de fixare M16 x 45 sunt folosite pentru
toate configuratiile masinii.

BN55050,00001AF-58-15MAY 18

6. Masini echipate cu scuturi pentru cultura:
Sprijiniti cadrul scutului pentru recolta (A) folosind
un dispozitiv de ridicare adecvat.

7. Aliniati ansamblul RowSense™ (B) cu cadrul
scutului si instalati suruburile cu cap hexagonal (C).

IMPORTANT: Aplicati compus dielectric pe toate
conexiunile electrice.

N119995—UN—17FEB16

A—Cablaj senzor
B—Cablajul RowSense™
C—Colier

D—Surub cu cap hexagonal
E—Colier in P

8. Conectati cablajul senzorilor (A) la cablajul
RowSense™ (B).

9. Instalati colierul de prindere (E), surubul de fixare
(D) si banda de prindere (C).
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Depanarea

Senzorul AutoTrac™ Vision
Simptom

RowSense™ nu comuta de la
dezactivat la activat.

Nu este detectat niciun senzor
Vision.

Sistemul nu functioneaza corect.

Pe pagina video nu apare nicio
imagine video.

Imagine de rezolutie slaba afigata in
timpul procedurii de calibrare.

Sistemul Vision nu poate fi calibrat
cu succes.

Problema

Lipseste activarea AutoTrac™ sau
RowSense™.

Au fost instalate pe autocisterna
gresita.

Software-ul afigajului GS3 2630 nu
este actualizat. Versiunile software
mai vechi decat 3.30.1232 sunt
perimate; pot fi disponibile versiuni
mai noi.

Asigurati-va ca senzorul Vision este
conectat corect.

A fost generat un cod de
diagnosticare.

A fost selectat un canal video incorect.

Lentila senzorului Vision este murdara
sau deteriorata.

A fost generat un cod de
diagnosticare.

Afisajul nu suporta imagini de inalta
definitie.

Senzorul Vision nu poate detecta
randurile din cauza starii culturii.

Imaginea senzorului Vision nu este
disponibila pe afisaj.

Imaginea de la senzorul Vision nu
este focalizata.

RowSense este o marca comerciala a Deere & Company
AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

Solutie

Achizitionati activarea pe pagina de
preturi ISG.

Au fost instalate pe o autocisterna
aprobata. Contactati reprezentantul
John Deere sau un furnizor de service
calificat pentru detalii.

Actualizati software-ul la cea mai
recenta versiune software.

Verificati conexiunea senzorului. Daca
problema persista, contactati
reprezentantul.

Contactatii reprezentantul John Deere
sau un furnizor de service calificat.

Parcurgeti toate canalele. Daca
problema persista, contactati
reprezentantul John Deere sau un
furnizor de service calificat.

Curatati lentila senzorului Vision.

Contactati reprezentantul John Deere
sau un furnizor de service calificat
daca senzorul Vision este deteriorat.

Contactatii reprezentantul John Deere
sau un furnizor de service calificat.

Aceasta este functionarea normala a
sistemului.

Repetati calibrarea intr-o zona cu
suprafata dreapta, lipsita de buruieni,
avand randuri de cultura clar definite.

Accesati diagnosticele senzorului
Vision.

Curatati lentila senzorului Vision si
verificati camera pentru a detecta

eventualele semne de deteriorare.
Daca problema persista, contactati
reprezentantul John Deere sau un
furnizor de service calificat.
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Depanarea

Simptom

Problema

Senzorul Vision nu poate detecta
spatierea randurilor.

Sistemul nu poate detecta randurile.

Solutie

Este recomandat pentru spatiere de
762 mm (30 in) a randurilor. Daca
problema persista, contactati
reprezentantul John Deere sau un
furnizor de service calificat.

Verificati camera pentru a va asigura
ca este instalata la inaltimea corecta.
Daca problema persista, contactati
reprezentantul John Deere sau un
furnizor de service calificat.

Aliniati autocisterna de stropit pe un
traseul paralel cu randurile de cultura.

CS12167,00008F4-58-22JUL16

Performantele sistemului AutoTrac™ Vision

Simptom

Indicatorul de stare a AutoTrac™
trece de la starea Activat (sectiunea
4) la starea Validat (sectiunea 3).

Problema

Este posibil ca senzorul de curent sa
fie deconectat.

Senzorul Vision nu poate detecta
randurile de cultura (nivel scazut de
fiabilitate).

Prezenta vantului cauzeaza randuri
nedefinite.

Terenul cauzeaza pierderea
momentana a vizibilitatii asupra
randului de cultura de catre senzorul
Vision.

Solutie

Verificati diagnosticele pentru a
determina starea senzorului.

Recalibrati sistemul.

Curatati lentila senzorului Vision.

Configurati linia A-B pentru a reveni la
GPS in conditii dificile.

Lucrati in randuri de cultura fara
coroana.

Lucrati in randuri de cultura care au
putine buruieni/resturi de plante.

Conduceti magina manual pe directie.

Operati cu ajutorul ghidarii GPS.

Asteptati sa se imbunatateasca
vremea.

Conduceti masina manual pe directie.

Operati cu ajutorul ghidarii GPS.
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Depanarea

Simptom

Autocisterna de stropit vireaza
imediat si trece peste cultura.

Autocisterna de stropit trece treptat
peste cultura.

Problema

Decalajul senzorului este prea mare.

Modul de intrare pe rand "Rand GPS"
este selectat daca linia A-B nu
corespunde randurilor de cultura.

Daca activati sistemul AutoTrac™
Vision prea devreme atunci cand
incepeti o trecere noua, aceasta
cauzeaza iesirea masinii de pe traseul
corect atunci cand paraseste hatul.

Autocisterna vireaza constant intr-o
parte in raport cu centrul spatiului
dintre randurile de cultura.

Utilizarea pneurilor pe randuri
estimate.

Sistemul nu este recalibrat dupa
schimbarea starii culturii, de exemplu
a inaltimii culturii sau a conditiilor de
iluminare.

Viteza de lucru depaseste limitele
sistemului.

Sistemul nu comuta la GPS.

Luminile pot fi inadecvate daca utilizati
sistemul pe culturi scunde.

Spatiu insuficient pentru virarea pe un
rand.

Va deplasati pe pante prea abrupte.

Senzorul Vision nu poate detecta
randurile de cultura (nivel scazut de
fiabilitate).

Solutie
Resetati decalajul senzorului la zero

(implicit). Reglati din nou, dupa cum
este necesar.

Configurati o linie A-B care
corespunde randurilor de cultura.

Cuplati AutoTrac™ Vision dupa ce v-
ati asigurat ca magina este paralela cu
randurile de cultura si masina se afla
in randul de cultura dorit.

Curatati lentila senzorului Vision.

Lucrati pe terenuri cu panta laterala
mai mica

Schimbati decalajul senzorului.

Evitati conducerea pe randurile
estimate sau de o parte si de alta a
acestora.

Recalibrati sistemul.

Reduceti viteza. Daca problema
persista, contactati reprezentantul
John Deere sau un furnizor de service
calificat.

Resetati linia A-B.

Instalati pachetul de lumini premium.

Instalati pneuri mai mici.

Reduceti viteza.
Inregistrati o curb& adaptiva.

Lucrati Tn zone cu mai putine buruieni,
plante mai Tnalte si/sau iluminare mai
buna.
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Depanarea

Simptom

Autocisterna de stropit se
deplaseaza serpuit.

Autocisterna de stropit trece peste
recolta pe randurile curbate.

Autocisterna de stropit trece peste
cultura atunci cand se lucreaza
noaptea.

Autocisterna de stropit trece peste
recolta in conditii de vant.

Problema

Este posibil ca sistemul Vision sa nu
functioneze la fel de bine in zone cu
multe resturi de plante (de ex.
porumb) si pe pante laterale.

Sistemul comuta la GPS prea
frecvent.

Senzorul Vision nu detecteaza
uniform cultura.

AutoTrac™ nu este reglat pentru
functionarea in aceste conditii.

Curbura randurilor este excesiva.

Asigurati-va ca toate luminile sunt
curate si functioneaza bine.

Vantul face dificila definirea randului
de cultura.

Solutie

Lucrati la viteza mai mica sau

conduceti manual in zonele respective
pana ce fiabilitatea este imbunatatita
si puteti cupla din nou sistemul Vision.

Dezactivati sistemul si operati masina
manual sau utilizati AutoTrac™.

Recalibrati sistemul.

Resetati sensibilitatea directiei la 100
(valoare implicitd) si resetati setarile
avansate la 100 (valoare implicita).

Reglaii setarile avansate pentru a face
ca directia sa fie mai agresiva sau mai
putin agresiva. Daca problema
persista, contactati reprezentantul
John Deere sau un furnizor de service
calificat.

Reduceti viteza, utilizati pneuri
diferite, schimbati conditiile de sol.

Imbunatétiti performanta inregistrand
o curba adaptiva.

Reduceti viteza.

Curatati, reparati sau inlocuiti luminile.

Curatati lentila senzorului Vision.
Instalati pachetul de lumini premium.

Operati cu ajutorul RowSense™
(daca este montat).

Utilizati butoanele de comutare pentru
a regla urmarirea de céatre magina
pentru fiecare trecere.

Conduceti masina manual pe directie.

CS12167,00008F5-58-29JUL 16

Senzorul AutoTrac™ RowSense™

Simptom

Problema

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company

Solutie
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Depanarea

Simptom

RowSense™ nu comuta de la
dezactivat la activat.

Problema

Lipseste activarea AutoTrac™ sau
RowSense™.

Au fost instalate pe autocisterna
gresita.

Nu este detectat niciun senzor
RowSense™ (pagina de diagnostic
indica tensiune zero pentru virarea la
stdnga si la dreapta).

Software-ul afisajului GS3 2630 nu
este actualizat. Versiunile software
mai vechi decat 3.30.1232 sunt
perimate; pot fi disponibile versiuni
mai noi.

Solutie

Achizitionati activarea pe pagina de
preturi ISG.

Instalat pe o autocisterna aprobata.

Asigurati-va ca echipamentul este
instalat si conectat corect. Daca
problema persista, contactati
reprezentantul John Deere sau un
furnizor de service calificat.

Actualizati software-ul la cea mai
recenta versiune software.

0OU06092,00009E1-58-24SEP15

Performantele AutoTrac™ RowSense™

Simptom

Indicatorul de stare a AutoTrac™
trece de la starea Activat (sectiunea
a patra) la starea Validat (sectiunea
a treia).

Autocisterna de stropit vireaza
imediat si trece peste cultura.

Problema

Este posibil ca senzorul de curent sa
fie deconectat.

Senzorul nu atinge constant tulpinile
plantelor si pierde contactul cu
acestea.

Senzorii din stanga si dreapta sunt
conectati invers.

Decalajul senzorului este prea mare.

Modul de intrare pe rand "Rand GPS"
este selectat daca linia A-B nu
corespunde randurilor de cultura.

Daca activati sistemul RowSense™
prea devreme atunci cand incepeti o
trecere noua, autocisterna de stropit
va iesi de pe traseul corect atunci
cand paraseste hatul.

RowSense este o marca comerciala a Deere & Company
AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

Solutie

Verificati diagnosticele pentru a
determina starea senzorului.

Utilizati sistemul in cazul plantelor cu
fnaltime minima de 914 mm (3.0 ft).

Actionati padela si confirmati ca
tensiunea corespunde partii indicate
pe pagina de diagnosticare.

Resetati decalajul senzorului la zero
(implicit). Reglati din nou, dupa cum
este necesar.

Configurati o linie A-B care
corespunde randurilor de cultura.

Comutati la modul "Rand" de intrare
pe rand.

Cuplati sistemul RowSense™ dupa ce
va asigurati ca rotile din fata sunt
paralele cu randurile culturii si ambele
padele RowSense™ se afla in contact
cu cultura.
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Depanarea

Simptom

Autocisterna de stropit trece treptat
peste cultura.

Autocisterna de stropit se
deplaseaza serpuit.

Autocisterna de stropit trece peste
recolta pe randurile curbate.

Problema

Sistemul nu comuta la GPS.

Autocisterna vireaza constant intr-o
parte in raport cu centrul randurilor de
cultura.

Utilizarea pneurilor pe randuri
estimate.

Spatiu insuficient pentru virarea pe un
rand.

Sistemul comuta la GPS prea
frecvent.

Senzorul nu atinge constant tulpinile
plantelor si pierde contactul cu
acestea.

AutoTrac™ nu este reglat pentru
functionarea in aceste conditii.

Viteza de lucru depaseste limitele
sistemului.

Curbura randurilor este excesiva.

AutoTrac este marca comerciald a Deere & Company

Solutie

Resetati linia A-B.

Curatati padela si senzorul.

Lucrati pe terenuri cu panta laterala
mai mica.

Schimbati decalajul senzorului.

Evitati conducerea pe randurile
estimate sau de o parte si de alta a
acestora.

Instalati pneuri mai mici (Iatime
recomandata maxima: 380).

Dezactivati sistemul si operati masina
manual sau utilizati AutoTrac™.

Reduceti unghiul padelelor.

Utilizati sistemul in cazul plantelor cu
indltime minima de 914 mm (3.0 ft).

Reglati ecartamentul astfel incat
centrul pneurilor sa se afle la 381 mm
(15 in) de centrul randului de cultura.

Resetati sensibilitatea directiei la 100
(valoare implicita) si resetati setarile
avansate la 100 (valoare implicita).

Reglati setarile avansate pentru a face
ca directia sa fie mai agresiva sau mai
putin agresiva. Daca problema
persista, contactati reprezentantul
John Deere sau un furnizor de service
calificat.

Reduceti viteza, utilizati pneuri
diferite, schimbati conditiile de sol.

Reduceti viteza. Daca problema
persista, contactati reprezentantul
John Deere sau un furnizor de service
calificat.

Imbunatétiti performanta inregistrand
o curba adaptiva.
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Depanarea

Simptom Problema Solutie
Reduceti viteza.

0OU06092,00009E2-58-19NOV15

Indicatorul de stare a AutoTrac™
Simptom Problema Solutie

Indicatorul de stare a AutoTrac™  Componentele hardware AutoTrac™ Instalati componentele hardware
nu indica starea Instalat (prima Vision sau AutoTrac™ RowSense™  AutoTrac™ Vision sau AutoTrac™
sectiune). nu sunt instalate. RowSense™.

AutoTrac™ sau RowSense™ nu este Activati AutoTrac™ sau RowSense™.

activat.

Indicatorul de stare a AutoTrac™  Ghidarea nu este activata. Activati ghidarea.

nu indica starea Configurat (a doua

sectiune).
AutoTrac™ nu este configurat. Configurati AutoTrac™.
Trebuie creata linia A-B. Creati linia A-B.
Au fost generate coduri de Notati codul de diagnosticare.
diagnosticare. Remediati cauzele codurilor de

diagnosticare.

GPS absent. Verificati sistemul StarFire.

Asteptati inseninarea cerului.

Lucrati cu bratele pliate, in treapta de Depliafi bratele sau reducetii treapta
viteza pentru transport. de viteza.

Indicatorul de stare a AutoTrac™  Butonul AutoTrac™ nu este apasat. Apasati butonul AutoTrac™.
nu indica starea Validat (a treia

sectiune).

Indicatorul de stare a AutoTrac™  Comutatorul de reluare nu este Apasati comutatorul de reluare.
nu indica starea Activat (a patra apasat.

sectiune).

0OU06092,00009E5-58-050CT15

AutoTrac este marca comerciala a Deere & Company
RowSense este o marca comerciala a Deere & Company
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Specificatii

Declaratia de conformitate CE se aplica numai echipamentelor care poarta marcajul CE

Declaratie de conformitate CE

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA
Persoana mentionata mai jos declara ca:

Produsul: Controler RG3
Numar componenta: SRG3

indeplineste toate prevederile relevante si cerintele esentiale ale urmétoarelor directive:

Directiva Numarul

Metoda de certificare
Compatibilitate electromagnetica (EMC) 2004/108/CE

Certificare proprie, conform Anexei Il a Directivei

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde e EN 55024:2010
si/sau alte documente normative:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierele cu informatji tehnice:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Centrul Regional Mannheim (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germania D-68163

Locul declaratiei: Urbandale, lowa, S.U.A.

Data declaratiei: 29 octombrie 2015

Nume: Ryan R. Alb

Functie: Development Manager Communications & Automation

Unitatea de productie: John Deere Intelligent Solutions Group

|

Declaratia de conformitate CE se aplica numai echipamentelor care poarta marcajul CE

0OU06092,00009EA-58-19NOV 15

DXCE01—UN—28APR09

Declaratie de conformitate CE

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA
Persoana mentionata mai jos declara ca:

Produsul: Camera de ghidare Vision
Numar componenta: SVRG

Indeplineste toate prevederile relevante si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:
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Specificatii

Directiva Numarul

Metoda de certificare
Compatibilitate electromagnetica (EMC) 2004/108/CE

Certificare proprie, conform Anexei Il a Directivei

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde e EN 55024:2010
si/sau alte documente normative:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierele cu informatji tehnice:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Centrul Regional Mannheim (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germania D-68163

Locul declaratiei: Urbandale, lowa, S.U.A.

Data declaratiei: 29 octombrie 2015

Nume: Ryan R. Alb

Functie: Development Manager Communications & Automation
Unitatea de productie: John Deere Intelligent Solutions Group

0OU06092,00009EB-58-19NOV 15

DXCE01—UN—28APR09

Declaratia de conformitate CE se aplica numai echipamentelor care poarta marcajul CE

Declaratie de conformitate CE

Deere & Company
Moline, lllinois, SUA
Persoana mentionata mai jos declara ca:

Produsul: Senzor TAC
Numar componenta: SXRG

Indeplineste toate prevederile relevante si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

Directiva Numarul

Metoda de certificare
Compatibilitate electromagnetica (EMC) 2004/108/CE

Certificare proprie, conform Anexei Il a Directivei

Produsul este in conformitate cu urmatoarele standarde e EN 55024:2010
si/sau alte documente normative:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierele cu informatji tehnice:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Centrul Regional Mannheim (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germania D-68163

Locul declaratiei: Urbandale, lowa, S.U.A.
Data declaratiei: 29 octombrie 2015
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Specificatii

Nume: Ryan R. Alb
Functie: Development Manager Communications & Automation

Unitatea de productie: John Deere Intelligent Solutions Group

|

DXCE01—UN—28APR09
0OUO06092,00009EC-58-19NOV15

Identificarea codului datei
Camera de ghidare Vision

-

JOHN DEERE )

COMPONENT SERIAL NUMBER
*PCSVRVGAXOOOXX #

T 010 I 0

MONCULAR GAMERA
DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS
DATE CODE YYWW MADE GERMANY
| AUTO TRAC VISION PFA10597

J

N126317—UN—140CT16
Exemplu de eticheta de produs

DATE CODE YY WW
©

PC17574—UN—16AUG13
Exemplu de cod de data

A—Cod de data (data fabricatiei)
B—Ultimele doua cifre ale anului fabricatiei
C—Numarul saptamanii din anul calendaristic de fabricatie

Utilizati codul datei (A) de pe eticheta camerei
monoculare pentru a identifica data fabricatiei. "YY" (B)
identifica ultimele doua cifre ale anului fabricatiei; "WW"
(C) identifica numarul saptamanii din anul calendaristic
al fabricatiei.

NOTA: Numérul sdptdmanii de fabricatie va face parte
din intervalul 01-53.

Cod data
YY Ultimele doua cifre Exemplu:
ale anului fabricatiei | 13=2013
14=2014
15=2015
ww Numarul saptamanii | Exemplu:
01, 02, 03,...53

Cod data

din anul calendaristic
de fabricatie

Senzor TAC

JOHN DEERE

Component Serial Number  XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
PART NUMBER: XXXXXXX @DATE CODE: YYWW

(000no00onDonoo00o0ooo0onooooO00oo0

DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS

MADE IN XXX

N126318—UN—140CT16
Exemplu de eticheta de produs

DATE CODE YY WW,
©

PC17574—UN—16AUG13
Exemplu de cod de data

A—Cod de data (data fabricatiei)
B—Ultimele doua cifre ale anului fabricatiei
C—Numarul saptamanii din anul calendaristic de fabricatie

Utilizati codul datei (A) de pe eticheta senzorului TAC
pentru a identifica data fabricatiei. "YY" (B) identifica
ultimele doua cifre ale anului fabricatiei; "WW" (C)
identifica numarul saptamanii din anul calendaristic al
fabricatiei.

NOTA: Numaérul sdptdmanii de fabricatie va face parte
din intervalul 01-53.

Cod data
YY Ultimele doua cifre Exemplu:
ale anului fabricatiei | 13=2013
14=2014
15=2015
ww Numarul saptamanii | Exemplu:
din anul calendaristic | 01, 02, 03,...53
de fabricatie
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Specificatii

RG3

.)l(g())l(-l)g(%l(i)l(EREXXXXXX XXXXX, XXXXX D ATE YYYY MM DD

HWS,N: XXXOO00KXKXEY YY VMM " Y’
CONTINENTAL A2C XXXXXXXXXX © ®
MADE IN CZECH REPUBLIC

N126319—UN—140CT16

Exemplu de cod de data
N126320—UN—140CT16

Exemplu de etichetd de produs A—Cod de data (data fabricatiei)
B—Anul fabricatiei
C—Luna fabricatiei
D—Ziua fabricatiei

Utilizati codul datei (A) de pe eticheta produsului RG3
pentru a identifica data fabricatiei. "YYYY" (B) identifica
anul fabricatiei; "MM" (C) identifica luna fabricatiei; "DD"
(D) identifica ziua fabricatiei.

CS12167,000092A-58-170CT16

Uniunea Economica Eurasiatica — EAC

EBpasufickuit sxkoHoMuueckuit cows (EADC)

NHdopmauma 06 nspenuax, KOTopble UMEKT 3HAaK COOTBETCTBUA TPeHOBaAHNAM TEXHUYECKMX PEFNaMEHTOB
EBpasninckoro skoHommuyeckoro cotosa (EAIC)

Mpounzsogutens: Komnanna Deere & Company
r. MonuH, WTtaT UnnunHomc, CLLA

Mogenb: Kamepa cuctembl Hasuraumm AutoTrac Vision
CoenaHo B epmaHun.

HavmeHoBaHwWe 1 agpec yNnoJIHOMOYEHHOTO NPeACTaBUTENA HA TepPUTOpPUM EBPa3MIMCKOro 3KOHOMMYECKOTo Coto3a
(EADC): O6LLeCcTBO C OrpaHNYEHHOMN OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:
142050, Poccus, MockoBcKas obnactb, lomoaenoBcKMin palioH, r. Jomoaenoso, MMKpopaioH "benbie
ctonbwbl", Bnagerue "Cknagpbl 104," ctp. 2.

[N nony4eHns TeXHNMYECKoW NoAdep KKK 0bpallaiiTech K Annepy, 06CayKMBaloLWeMyY BaLly
opraHusaumtio.

EAL

N126323—UN—180CT16
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Specificatii

Eurasian Economic Union - EAC
Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: AutoTrac Vision Camera
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126324—UN—180CT16

EBpasufickut skoHoMuueckutt comos (EA3C)

NHdpopmauma 06 nsaenmnax, KOTopble MMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeBOBaHUAM TEXHUUYECKMX PernameHToB
EBpasunickoro akoHomuyeckoro cotosa (EA3C)

MpounssoaunTtens: KomnaHua Deere & Company
r. Monun, Wrtat UnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: Aatunk TAC
CpoenaHo B lepmaHumn

HaumeHoBaHMWe 1 agpec ynosIHOMOYEHHOro NpeacTasmTeNa Ha TeppuTopumn EBpasminckoro skOHOMMYECKOro coto3a
(EASC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHOM OTBETCTBEHHOCTLIO "[AXoH Anp Pych”

Appec:
142050, Poccua, MockoBcKas o61acTb, [lomoaenoBCKuit paioH, r. JlomoaenoBo, MMKpopanoH "besnble
cTon6el", BnageHue "Cknagpl 104," cTp. 2.

[na nonyveHns TeXHNYECKoW noaaepKkm obpaluaniTech K annepy, obcayKusaoLwemy saLly
opraHu3aumio.

EAL

N126325—UN—180CT16
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Specificatii

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A

Model : TAC Sensor
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126326—UN—180CT16

EBpasuiickuii skoHoMuuecKHH coio3 (EADC)

NHpopmauma 06 nsgennax, KOTopble MMetT 3HaK COOTBETCTBUA TPeHOOBAHMAM TEXHUYECKUX PErNameHTOB
EBpasunickoro skoHommuyeckoro cotosa (EA3C)

Mpounssogutens: KomnaHnma Deere & Company
r. Monun, Wrtat NnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: KoHTponnep RG3
CoenaHo B Yexum

HavmeHoBaHWe 1 afpec yNoJIHOMOYEHHOro NpeAcTaBUTeNs Ha TEPPUTOPUM EBPA3UIICKOrO 3KOHOMMUYECKOTO COto3a
(EA3C): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:

142050, Poccusi, MockoBcKas obnacTb, [lomoaen0BCKMIA palioH, . JomoaenoBo, MUKpopanoH "benble
cTonbbl", BnageHue "Cknagbl 104," cTp. 2.

[ns nofyvyeHns TEXHUYECKOM NoaaepKKu obpallaiTecs K gunepy, 06CayKunsaroLLemy Bally
opraHusaumio.

EAL

N126321—UN—180CT16
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Specificatii

Eurasian Economic Union - EAC

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A

Manufacturer:

Model: RG3 Controller
Made in Czech Republic

Limited Liability Company "John Deere Rus”
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro

N126322—UN—180CT16
CS$12167,000092B-58-170CT16

Durata de viata proiectata a masinii

Aceasta masina este proiectata si fabricata astfel incat
sa asigure o durata mare de functionare productiva, dar
durata de functionare efectiva depinde de un numar de
factori, inclusiv severitatea conditiilor de lucru gi
realizarea Intretinerii recomandate. (Consultati
sectiunea Servisare din acest manual.)

Efectuati inspectia si revizia periodica a masinii
impreuna cu reprezentantul John Deere. Revizia poate
conduce la recomandari pentru servisare, repararea
componentelor, reconditionare sau inlocuire, sau, la
sfarsitul duratei de functionare, recomandarea ca
masina sa fie scoasa din functiune. (Consultaj
sectiunea separata referitoare la scoaterea din
functiune, din acest manual, pentru informatji referitoare
la eliminarea si reciclarea componentelor masinii.)

Nicio masina nu trebuie sa fie operata daca
componentele implicate Tn siguranta lipsesc sau
necesita servisare. Toate componentele implicate in
siguranta care lipsesc sau sunt deteriorate, inclusiv
semnele de siguranta, trebuie sa fie reparate sau
inlocuite Tnainte de operare.

DX,MACH,DESIGN,LIFE-58-14SEP15

Imagini adunate de la dispozitivele cu

camera

ZX256135—UN—09SEP15
Pentru a spori operarea si functionalitatea, pot fi
instalate unele sisteme pe masina care utilizeaza
imagini de la dispozitivele cu camera.

Imaginile de la dispozitivul cu camera sunt directionate
catre camp, recolta, masina si masinile auxiliare n
timpul utilizarii sistemului.

Aceste dispozitive cu camera pot captura si imagini cu

operatorul sau persoanele din jur in timpul functionarii
sistemului.

45-7



Specificatii

Tineti cont de faptul ca imaginile capturate de aceste
camere pot fi:

e Afisate operatorului din cabina.

e inregistrate in sistem pentru depanare.

e inregistrate in sistem pentru imbunatatirea
performantelor sistemului.

Pentru a impiedica captura de imagini prin intermediul
camerelor utilizate de aceste sisteme, consultat;

manualui operatorului pentru instructiuni privind oprirea
sistemului.

0OU06092,00009EE-58-17NOV15
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Operatiunile de service la John Deere va mentin in activitate

Piesele de rezerva John Deere

7

TS100—UN—23AUG88
Va ajutam sa reduceti timpul de intrerupere punandu-va

rapid la dispozitie piese de schimb originale John
Deere.

]
td

1"
(1]
n
40

/

De aceea mentinem un inventar larg si variat - pentru a
fi mereu cu un pas Tnaintea nevoilor d-voastra.

DX,IBC,A-58-04JUN9O

Sculele corecte

TS101—UN—23AUG88
Sculele de precizie si echipamentul de testare permit
Departamentului nostru de intretinere sa identifice si sa
elimine rapid defectiunile... pentru a economisi timpul si
banii dumneavoastra.

DX,IBC,B-58-04JUNS0

Tehnicienii bine instruiti

TS102—UN—23AUG88
Cursurile nu lipsesc niciodata tehnicienilor nostri
intretinere de la John Deere.

Cursuri de pregatire sunt sustinute regulat pentru a fi
siguri ca personalul nostru cunoaste echipamentul d-
voastra si cum sa-l intrefina.

Rezultatul?
Experienta pe care puteti conta intotdeauna!

DX,IBC,C-58-04JUN90O

Servisarea prompta

TS103—UN—23AUG88
Scopul nostru e asigurarea unei ingrijiri prompte,
eficiente atunci cand o doriti si unde o doriti.

Putem face reparatii la d-voastra sau la noi, in functie de
imprejurari: consultati-ne, bizuiti-va pe noi.

SUPERIORITATEA SERVISARII JOHN DEERE: Vom fi
prin preajma cand aveti nevoie de noi.

DX,IBC,D-58-04JUN90
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