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Bevezetés

El6szo

A rendszer megfelel6 mikodtetése érdekében
gondosan OLVASSA EL EZT A KEZIKONYVET. A
helytelen Gzemeltetés, illetve karbantartas személyi
séruléshez vagy a gép megrongalédasahoz vezethet.
Ez a kezelési utasitas és a gépen talalhatd biztonsagi
feliratok mas nyelven is hozzaférheték. (A
megrendeléssel forduljon a John Deere
markakeresked6hoz.)

EZA KEZIKC)NYV A RENDSZER SZERVES
RESZENEK TEKINTENDO, ennek megfeleléen a
rendszer értékesitésekor azzal egyutt atadando.

A KEZELESI UTASITASBAN A MERTEKEGYSEGEK
mind metrikus, mind angolszasz mértékegységekben
meg vannak adva. Mindig a megfelel§ alkatrészeket és
kotéelemeket hasznalja. A metrikus és az angolszasz
kotéelemekhez specifikus metrikus, ill. angolszasz
szerszamok sziikségesek.

A JOBB ES BAL OLDAL a menetiranynak megfeleléen
ertendé.

A GARANCIA biztositasa a John Deere
terméktamogaté program keretében térténik azon
Ugyfelek szamara, akik berendezéseiket a jelen
kézikonyvben leirtaknak megfeleléen Gizemeltetik és
tartjak karban. A GreenStar hardver garanciat a
garanciaigazolas ismerteti, amelyet a
markakeresked6tdl kellett megkapnia.

A garancia biztositékot jelent Onnek arra, hogy
amennyiben a termék a garancia id6tartama alatt
meghibasodik, akkor a John Deere megjavitja.
Bizonyos korilmények kdzott a John Deere utdlagos
fejlesztéseket hajt végre a gépen, gyakran a vevd
anyagi hozzajarulasa nélkul, akkor is, ha a termék
garancia ideje mar lejart. Amennyiben a rendszert nem
rendeltetésszerlien hasznaltak, vagy teljesitményét az
eredeti gyari specifikacioktol eltéritve moédositottak, a
garancia érvényét veszti, és a helyszini javitasok
megtagadhatok.
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Biztonsag

Biztonsagi jelzések felismerése

T81389—UN—28JUN13
Ez egy biztonsagi figyelmeztetd jel. Ha ezt a
szimbdlumot Iatja a gépen, vagy a Kezelési utasitasban,
figyeljen a potencialis személyi sérilésre.

Kovesse a biztonsagi elbirasokat és a biztonsagos
Uzemeltetés gyakorlatat.

DX,ALERT-35-29SEP98

A figyelmeztetd szavak értelmezése

A VIGYAZAT

A FIGYELEM
A FIGYELMEZTETES

; ; TS187—35—30SEP88
VESZELY, a VESZELY figyelmeztet6é szo olyan
veszélyes helyzetre utal, melyet ha nem kerdl el, sulyos
vagy halalos sértilés lesz a kdvetkezménye.

FIGYELMEZTETES, a FIGYELMEZTETES
figyelmeztetd sz6 olyan veszélyes helyzetre utal, melyet
ha nem kerll el, sulyos vagy halélos sérulés lehet a
kovetkezménye.

FIGYELEM, a FIGYELEM figyelmezteté sz6 olyan
veszélyes helyzetre utal, melyet ha nem kerdl el, kisebb
vagy kézepes sérllés lehet a kdvetkezménye. A
FIGYELEM olyan nem biztonsagos modszerekre is
figyelmeztethet, melyeknél az események személyi
sériléshez vezethetnek.

AVESZELY, FIGYELMEZTETES és FIGYELEM szavak
a veszélyt jelz6 szimbolummal egydtt lathatok. A
VESZELY sz6 jelzi a legsulyosabb veszélyeket. A
VESZELY vagy FIGYELMEZTETES biztonsagi jelzések
kdzvetlendl a veszélyforras mellett vannak elhelyezve.
Az altalanos ovintézkedések a FIGYELEM biztonsagi

jelzések alatt vannak felsorolva. A FIGYELEM hivja fel
egyuttal a figyelmet a kézikdnyvben talalhaté biztonsagi
figyelmeztetésekre is.

DX,SIGNAL-35-050CT16

A biztonsagi utasitasok betartasa

TS201—UN—15APR13
Gondosan tanulmanyozza at a kézikonyvben és a gép
biztonsagi jelzésein talalhaté biztonsagi
figyelmeztetéseket. Tartsa a biztonsagi jelzéseket
megfeleld allapotban! Cserélje le a sérllt, vagy hianyzo
biztonsagi jelzéseket. Ugyeljen arra, hogy az uj
részegységek és alkatrészek el legyenek latva a
megfeleld biztonsagi jelzésekkel. Figyelmeztetd abrakat
vehet a John Deere keresked6tél.

Lehetnek tovabbi biztonsagi informaciok azokon a
részegységeken és alkatrészeken, amelyek
beszallitoktol szarmaznak, ezek nem szerepelnek
ebben a kezelési utasitasban.

Tanulja meg hogy kell a gépet Uzemeltetni, a
kezel&szerveket kezelni. Megfelelé ismeretek nélkdl
senki ne lizemeltesse a gépet.

Tartsa a gépet megfeleld miszaki allapotban. A nem
engedélyezett atalakitasok ronthatjak a gép miikédését,
illetve biztonsagat, és hatassal lehetnek a gép
élettartamara.

Ha nem érti a Kézikonyv valamely részét és segitségre
van sziksége, kérje a John Deere kereskeddje
segitségét.

DX,READ-35-16JUN09
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Biztonsag

A biztonsagos karbantartas gyakorlata

i TS218—UN—23AUG88
Ertse meg a karbantartasi munkafolyamatot, miel&tt
belekezdene. Tartsa a teriletet tisztan és szarazon.

Mozgd gép kenése, szervizelése vagy beszabalyozasa
tilos! Tartsa tavol a kezét, labéat és ruhazatat az 6sszes
hajtott alkatrésztél. Kapcsoljon ki minden hajtast és a
kezelGszervek mikodtetésével csokkentse le a
nyomast. Siillyessze le a munkagépet a talajra. Allitsa le
a motort. Vegye ki az inditokulcsot. Hagyja a gépet
lehdini.

A szervizhez felemelt elemeket biztonsagosan
tamassza ala.

Az alkatrészek legyenek Gzemképes allapotban,
megfelel6en beszerelve. A sériléseket azonnal javitsa
kil Cserélje ki a kopott vagy torott alkatrészeket.
Téavolitson el minden zsir-, olaj- vagy szennyezédés-
lerakodast!

Onjardé munkagép esetén csatlakoztassa le az
akkumulator testkabelét (-), miel6tt az elektromos
rendszeren beszabalyozast vagy a gépen hegesztést
végezne!

Vontatott munkaeszk6zok esetében csatlakoztassa le a
traktorrél az 0sszekotd vezetékeket, miel6tt
hozzakezdene az elektromos rendszer
karbantartasahoz, vagy miel6tt a gépen hegesztést
végezne.

A magasban torténd tisztitas és egyéb munkalatok
kdzben torténd leesés sulyos sériléssel jarhat.

Hasznaljon létrat vagy emelvényt a magasban talalhaté
helyek egyszeri eléréséhez. Massziv és biztonsagos
labtamaszokat és kapaszkoddkat hasznaljon.

DX,SERV-35-28FEB17

Hasznalja megfeleléen a fellépdket és a
kapaszkodokat

T133468—UN—15APR13
A géprdl torténd lezuhanast elézze meg oly modon,
hogy a fulkébdl ki és beszallaskor mindig a géppel
szemben alljon. A fellépbkkel, kapaszkoddkkal és
korlatokkal mindig 3 ponton érintkezzen.

Klléndsen ovatosan jarjon el saros, havas vagy nedves
csuszos korulmények kozott. Tartsa tisztan, zsir és
olajmentesen a fellépbket. A gépbdl torténd kiszallaskor
soha ne ugorjon ki. Soha ne prébaljon mozgd gépre fel-,
illetve arrél leszerelni valamit.

DX, WW,MOUNT-35-120CT11

Kezelje az elektromos részegységeket és
tartokat biztonsagosan

TS249—UN—23AUG88
Az elektromos részegységek fel vagy leszerelése
kdézben torténd leeséskor sulyosan megsérulhet.
Hasznaljon létrat vagy kezelballvanyt minden szerelési
hely eléréséhez. A szerelésnél hasznaljon szilard és
biztonsagos talapzatot és fogdzkodot. Ne végezze a
részegységek le vagy felszerelését nedves vagy fagyos
kérulmények kodzott.

Az RTK baziséllomas toronyra vagy magas épitményre
torténd felszerelését vagy karbantartasat képzett ipari
alpinista végezze.
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Biztonsag

A munkaeszkdzokodn hasznalt miholdvevé antenna
tartérud felszereléséhez vagy karbantartasahoz
hasznaljon megfelelé emeléberendezést és viselje a
szukséges vedbeszkdzoket. Az antennatarté nehéz és
nehézkesen szerelhetd. Amikor a szerelési felllet nem
érhetd el a talajfelszinrdl vagy egy kezel6 allvanyrél,
akkor a szerelést két személynek kell végezni.

DX, WW,RECEIVER-35-24AUG10

Az elektronikus kijelzé helyes hasznalata

Az elektronikus kijelz6k olyan masodlagos eszkdzok,
amelyek seqitik a kezel6t a tablan végzett
miveletekben, ndvelik a kényelmet és szérakozasi
lehetdséget is biztositanak. A kijelz6k funkciok széles
skalajat kinaljak, szamos kilénb6zé erégép
rendszeralkalmazasai hasznaljak azokat, és képesek
egyuttmikodni tovabbi masodlagos eszkdzdkkel,
példaul hordozhato készilékekkel.

A masodlagos eszkdzok olyan eszkdzok, amelyekre
nincs sziukség az erégép elsédleges funkcidinak
végrehajtasahoz. Mindig a kezel6 a felelés az er6gép
biztonsagos miikddtetéséért és iranyitasaért.

A munkagép Uzemeltetése kdzbeni sérulések
megel&zése érdekében:

o A kijelz6t a beszerelési utasitasok szerint helyezze
el. Ellenérizze, hogy az eszkdz biztonsagosan van
rogzitve és nem akadalyozza a kezel6 latoterét, és
nem zavarja a gép kezel6szerveinek mikddtetését.

Ne hagyja, hogy a kijelzd elvonja a figyelmét. Mindig
figyeljen oda arra, amit csinal. Figyeljen az erégépre
és annak kornyezetére.

Ne médositsa a beallitasokat és ne hasznalja a
kijelzd kezel6szerveinek hosszabb idejl
mikodtetését igényld funkcidkat, amikor az er6gép
mozgasban van. Az ilyen miveletek megkezdése
el6tt allitsa le a gépet egy biztonsagos helyen, és
kapcsolja parkoléallasba.

Ne allitsa olyan magasra a hangerét, hogy nem hallja
a forgalom zajat vagy a megkllonboztet6 jelzéssel
kozlekedd jarmiveket.

A biztonsagos mikoddtetés érdekében el6fordulhat,
hogy a kijelz6 bizonyos funkcidi le vannak tiltva
mindaddig, amig a gép mozgasa nem korlatozott és/
vagy nincs parkolééllasba kapcsolva. Ezen biztonsagi
funkcié felllbiralasa torvénysérté lehet, emellett
karokat, sulyos sérilést vagy halalt okozhat.

A kijelz6 elérhet6 funkcioit az utasitasok szerint
haszndlja, és kizardlag akkor, amikor ezt a kdriilmények
biztonsagosan lehetévé teszik. Masodlagos eszkoz
hasznalatakor mindig tartsa be a biztonsagos
kdzlekedésre vonatkozé elbirdsokat, valamint az allami
és helyi torvényeket.

RR94114,0001FFA-35-18DEC14

Navigacios rendszerek biztonsagos
hasznalata

Ne hasznalja a navigacios rendszereket kézuton.
Kdzutra Iépés elétt mindig kapcsolja ki (tiltsa le) a
navigacios rendszereket. Kézuti szallitas soran soha ne
kisérelje meg bekapcsolni a navigaciés rendszert.

A navigacids rendszerek arra szolgalnak, hogy
segitsenek a kezel6nek a tablan végzett miveletek
hatékonyabb végrehajtasaban. A kezel6 mindig felel&s
a gép utvonalaért. Az iranyitérendszerek nem érzékelik
és nem is kerUlik el automatikusan az akadalyokkal
vagy mas jarmivekkel valo utkdzéseket.

A navigacids rendszerek tartalmaznak valamilyen
alkalmazast, amely automatizalja a gép kormanyzasat.
llyenek, tobbek kozott, az AutoTrac™, iGuide™, iTEC™
Pro, AutoTrac™ kanyar automatizalas, AutoTrac™
univerzalis (ATU), RowSense™ és Gépszinkron.

A kezel6 és a nézel6dbk sériulésének elkerllése
érdekében:

® Sohase szalljon fel és ne szélljon le mozgd jarmrdl.

Ellenérizze, hogy a gép, a munkagép és az
irdnyitorendszer megfeleléen be vannak-e allitva.

- Az iTEC™ Pro vagy AutoTrac™ kanyar
automatizalads hasznalata esetén ellenérizze a
tablahatarok pontos megadasat.

- Ha Gépszinkront hasznal, ellenérizze azt, hogy a
kovetd kiindulasi pontja elegendd térrel van
kalibralva a gépek kdzott.

Legyen éber és figyeljen a kérnyezetre.

Ha szikséges vegye at a kormanykereék iranyitasat,

a tablan 1évd veszélyek, bamészkodok,
berendezések vagy mas akadalyok elkerulése
céljabal.

Allitsa le az lizemeltetést, ha a rossz latasi
kéralmények rontjdk a gép mikdodtetését vagy az
utvonalan lévé emberek vagy akadalyok
lathatosagat.

A jarm{ sebességének megvalasztasakor vegye
figyelembe a tablaviszonyokat, a latasi viszonyokat
és a jarm{ osszeallitasat.

JS56696,0000ABC-35-20DEC17

Olvassa el az Iranyitérendszer kezelési
utasitasat

Az AutoTrac™ miikodtetésének megkezdése elétt
olvassa végig az Iranyitérendszer kézikonyvét,
hogy megértse a biztonsagos és megfelel6é
miikodtetéshez sziikséges részegységeket és
eljarasokat.

Az Iranyitérendszer kézikonyve AutoTrac™

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve
Az iGuide a Deere & Company markaneve
Az iTEC a Deere & Company markaneve

A RowSense a Deere & Company védjegye
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Biztonsag

iranyitorendszerek alkalmazasahoz nyujt
segitséget.

0OUCC002,0004251-35-07JAN15

Hasznalja megfeleléen a biztonsagi ovet

TS1729—UN—24MAY13
Kerdlje el a felboruld gép okozta sulyos, akar halalos
sérulést.

® Hlzza meg a csatot és hluzza at a biztonsagi ovet a
testén.

® Tolja be a csatot a rogzité aljzatba. Figyeljen a
kattanasra.

® Rantsa meg a biztonsagi 6v csatot, hogy
megbizonyosodjon, az 6v megfeleléen van
becsatolva.

® |gazitsa el a biztonsagi dvet a csipbjén.

Cserélje le a biztonsagi 6vet, ha a rogzité csavarok, a
tartok, az Ov vagy a visszacsévélb szerkezet sériltnek
latszik.

Evente legalabb egyszer vizsgélja meg a biztonsagi
ovet. Vizsgalja meg a kotéelemek lazulasat, az ov
sérilését (elvagasat, kirojtosodasat), illetve szokatlan
kopasat, elszinez6dését, kidorzsolédését. Csak az On
gépéhez jovahagyott cserealkatrészeket hasznaljon.
Kérje a John Deere szerviz segitségét.

0OU06092,00009E7-35-260CT15

Olvassa el az ISOBUS vezérlok kezelési
utasitasait

A GreenStar™ alkalmazasok mellett ez a kijelzé
barmely olyan ISOBUS vezérl6 kijelz&jeként is
hasznéalhatd, mely megfelel az ISO 11783 szabvanynak.
Ez lehet6vé teszi az ISOBUS-0s munkaeszkdzok
vezeérlését is. Amikor ilyen médon hasznalja, a kijelzén
megjelend informacidkat és vezérlési funkcidkat az
ISOBUS vezérl6 biztositja, az ISOBUS vezérld
gyartojanak felel8sségi kérébe tartoznak. Ezen funkciok
némelyike veszélyt jelenthet a gépkezeldre, vagy a

A GreenStar a Deere & Company markaneve

kérnyezetben tartozkoddk szamara. Olvassa el az
ISOBUS vezérld gyartoja altal kiadott "Kezelési
utasitas"-t és a munkaeszk6z hasznalata el6tt kdvesse
a kezelési utasitasban, illetve a munkaeszkozon talalt
biztonsagi el6irasokat.

MEGJEGYZES: Az ISOBUS az ISO 11783 sz.
szabvanyra vonatkozik.

DX, WW,ISOBUS-35-15JUL15

El6zze meg a tolatasi baleseteket

D)
—>

PC10857XW—UN—15APR13
Mielétt a géppel megindulna, gy6z8djon meg réla, hogy
senki sem tartézkodik a gép utjaban. A legjobb kilatas
érdekében forduljon hatra és figyelje kézvetlenll az
utat. Kérje egy jelzd személy segitségét tolataskor, ha a
kilatas akadéalyozott vagy az utvonal kdzvetlen
kozelsége miatt nem lathato.

Ne bizza a kamerara annak meghatarozasat, hogy van-
e valaki vagy valami a gép hata mogott. Ezen
rendszerek hasznalatat sok tényezé befolyasolhatja,
beleértve a gyakorlatot, a kdrnyezeti kérilményeket és
a kamera hatésugarat.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-35-30AUG10

Viseljen védoéfelszerelést

S

*

J& &3

oA S

AR A

TS206—UN—15APR13
Viseljen a munkanak megfelel6 testhezallé ruhazatot és
védéfelszerelést.
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Biztonsag

Az erds zajnak vald hosszabb kitettség részleges vagy
teljes hallaskarosodast okozhat.

Viselijen megfeleld védbfelszerelést, pl. fllvédét vagy
fuldugot a kellemetlenll hangos zajok ellen.

A munkagép biztonsagos lzemeltetése teljes figyelmet
kdvetel a kezel6tél. Ne hallgasson fej- vagy
fulhallgatoval radiat, illetve mas zenét lizemeltetés
kdzben.

DX,WEAR-35-10SEP90

Biztonsagos miikodtetés

N39547—UN—060CT88
Soha ne engedjen gyermekeket a gép kodzelébe.

A gép uzemeltetése elbtt 1égtelenitse a szarny
Osszecsukasat végz6 hidraulika-rendszert.

A gépvaz vagy a szarnyak emelése vagy sullyesztése
elétt mindig bizonyosodjon meg arrdl, hogy a gép
kdzelében senki sem tartézkodik.

NE Uzemeltesse a gépet arok vagy szakadeék
kdzelében.

Ne mikodtesse a gépet a szarnyak felhajtott
allapotaban.

Lassitson, ha durva talajon fordul és halad.

Mindig allitsa le a traktort, a sebességvaltot tegye PARK
fokozatba, vagy hasznalja a rogzitéféket, amikor
elhagyja a traktorfiilkét. Ha a traktort felligyelet nélkal
hagyja, vegye ki az inditdkulcsot is.

A szarnyak emelésekor vagy slllyesztésekor mindig
allitsa le a traktort egy sik terileten.

A gépet csak a vezet8ulésbdl mikddtesse.

Vegyszerek hasznélata esetén tartsa be a gyarto
kezelésre és tarolasra vonatkozé ajanlasait.

Munkagépet csak megfeleléen felszerelt traktorral
vontasson.

JS56696,000065B-35-28JUL09

Olvassa el és értse meg az anyagbiztonsagi
adatlapot.

g

TS1132—UN—15APR13
A veszélyes vegyi anyagokkal val6 kdzvetlen érintkezés
sulyos sértlést okozhat. A John Deere gépekben
alkalmazott potencialis veszélyes anyagok példaul a
kenbanyagok, hiitéfolyadékok festékek és ragasztok.

Az anyagok biztonsagi adatainak tablazata (MSDS)
tajékoztatast nyujt a vegyi anyagok tulajdonsagairdl:
fizikai és egészségigyi veszélyeirdl, biztonsagi
el6irasairdl és a vészhelyzetben alkalmazandé
épésekrdl.

Mieldtt veszelyes anyaggal kezd dolgozni, ellendrizze
azt az anyagbiztonsagi adatlapban. Igy pontosan
megismerheti a veszélyeket és azt, hogy hogyan
végezze a munkat biztonsagosan. Kdvesse az dsszes
javasolt eljarast.

(A John Deere berendezésekben alkalmazott vegyi
anyagok biztonsagi adatlapjat kérje el a hivatalos John
Deere keresked6tél.)

J856696,0000661-35-28JUL09

Kezelje a vegyi anyagokat biztonsagosan

TS220—UN—15APR13
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Biztonsag

A34471

A34471—UN—110CT88
A mezbgazdasagban hasznalt vegyszerek, mint példaul
a gombadlé szerek, gyomirté szerek, rovardls szerek,
ragcsaloirtd szerek és mitragyak az egészségre és a
kdrnyezetre artalmasak lehetnek, amennyiben nem
megfeleléen hasznalja ezeket.

Koévesse mindig maradéktalanul a csomagolason
talalhatd utmutatasokat, a hatékony, biztonsagos és
engedélyezett vegyszerhasznalatra vonatkozoan.

Csokkentse a sérlilési kockazatokat:

® \iseljen a ndévényvedd szer gyartd cég altal elirt
megfelel6 védbéfelszerelést. Gyartoi informaciok
hianyaban tartsa be az alabbi altalanos szabalyokat:

- A'Danger (veszély)' felirattal ellatott vegyszerek:
a legmérgezébbek. Hasznalatuk védéruhat,
véddszemiveget, gumikesztyiit és gazalarcot
(védémaszkot) igényel.

A 'Warning' (figyelmeztetés) felirattal ellatott
vegyszerek: kevésbé mérgez6ek. Hasznalatuk
védéruhat, véddszemiveget és gumikeszty(it
igényel.

A 'Caution’ (figyelem) felirattal ellatott
vegyszerek: a legkevésbé mérgezbek.
Hasznalatuk védéruhat, és gumikesztydt igényel.

Ovakodjon a permetlé gézeinek vagy a vegyszerek
porainak belélegzésétdl.

Amikor névényveédd szerekkel dolgozunk mindig
legyen kéznél szappan, kézmosé viz és torilkozo.
Ha a blrére kezére vagy az arcara kerult a vegyszer,
mossa le azonnal szappannal, vizzel. Amennyiben a
szemébe kerllt a vegyszer Oblitse ki azonnal vizzel.

A vegyszerek hasznalata utan és étkezes, ivas,
dohanyzas vagy vizelés elétt mindig mosson kezet.

A vegyszerek kijuttatasa kdzben ne egyen vagy
dohanyozzon.

A vegyszerek hasznalata utan mindig fiirodjon meg
vagy zuhanyozzon le és valtson ruhat. A munkaruhat
mielétt djra viselné, mossa Kki.

Amennyiben a vegyszerek hasznalata kézben, vagy
utan rosszullét, vagy betegség tlinetei jelentkeznek,
azonnal forduljon orvoshoz.

Tartsa a vegyszereket az eredeti csomagolasban. Ne
Ontse at a vegyszereket jelzés nélklli gongyodlegbe

vagy olyan taroléedénybe, amely étel vagy ital
tarolasara szolgal.

A vegyszereket mindig biztonsagos, elzarhaté
helyen, éleimiszerektdl és takarmanyoktol
elkdlonitve tarolja. Ne engedjen gyerekeket a
kozelbe.
A tarolorekeszeket mindig az eldirasoknak
megfelel6en dobja ki. Az Ures tarolérekeszeket
haromszor 6blitse at, lyukassza ki vagy nyomja
Ossze és igy dobja ki.

DX,WW,CHEMO01-35-24AUG10

Leszerelés — Megfelel6 ujrahasznositasi
és a folyadékok és alkatrészek
artalmatlanitasa

TS1133—UN—15APR13
Biztonsagi és kornyezeti intézkedéseket figyelembe kell
venni a gép és/vagy alkatrészek leselejtezésekor. Az
intézkedések a kdvetkezOket tartalmazzak:

® Hasznaljon megfeleld szerszamokat és személyi
védéfelszereléseket, mint kend6t, keszty(it, arcvédét
vagy szemiveget a targyak vagy anyagok

eltavolitasakor.

Kdvesse az utasitasokat a specialis alkatrészek
tekintetében.

Engedije ki a tarolt energiat a felfliggesztett
gépelemek leeresztésével, a rugdk kiengedésével,
az akkumulator vagy mas elektromos tapfeszultség
lecsatlakoztatasaval és a hidraulikus alkatrészek,
akkumulatorok és egyéb rendszerek nyomasanak
kiengedésével.

Kerulje az olyan alkatrészekkel val6 érintkezést,
melyekben mezdgazdasagi vegyszerek, mint pl.
mitragya és gyomirték lehetnek. Az ilyen
alkatrészeket megfeleléen kell kezelni és
leselejtezni.

Alaposan engedije le a folyadékokat a motorokbdl,
Uzemanyag-tartalyokbdl, hidraulikahengerekbdl és
vezetékekbdl, miel6tt Gjrahasznositana az
alkatrészeket. Hasznaljon szivargasmentes
tartalyokat a folyadékok leeresztésekor. Ne
hasznaljon és élelmiszerekhez vagy italokhoz tartozé
tartalyokat.
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Biztonsag

® Ne Ontse a hulladék folyadékot a foldre, csatornaba,
vagy barmilyen vizbe.

® Tartsa be az dsszes orszagos, allami és helyi
torvényi elbirast, rendelkezést és szabalyozast,
melyek az elhasznalt folyadékok kezelésére vagy
leselejtezésére vonatkoznak (példa: olaj,
Uzemanyag, h(it6folyadék, fékfolyadék); szirdk,
akkumulatorok; és mas anyagok vagy alkatrészek. A
gyulékony folyadékok vagy alkatrészek elégetését
specialisan arra tervezett éget6kon kivil a térvény
tilthatja és karos g6zok vagy hamu keletkezéséhez
vezethet.

® A klimaberendezéseket megfeleléen kell javitani és
leselejtezni. A hatdsagi eldirasok megkovetelhetik a
klimaberendezések szivargas esetén légkort
karositd hiitbkézegeinek jéovahagyott
szervizkdzpontban vald dsszegyljtését és
Ujrahasznositasat.

e Vizsgdlja meg a gumiabroncsokat, a fémbdl,
mianyagbdl, tvegbdl és gumibdl készilt alkatrészek
valamint az elektronikus alkatrészeket, hogy részben
vagy egészben Ujrahasznosithatéak-e.

® A hulladékok megfelel§ Ujrahasznositasa vagy
leselejtezése fel6l érdeklédjon a helyi
kdérnyezetvédelmi vagy hivatalban, ujrahasznositasi
kdézpontban vagy a John Deere kereskeddnél.

DX,DRAIN-35-01JUN15
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FCC figyelmeztetések a felhasznalé szamara

A Szovetségi Kommunikacios Bizottsag
(FCC) figyelmeztetése a felhasznaléhoz

Ez az eszk6z megfelel az FCC szabalyok 15. részének.
A mikoddtetéskor teljeslinie kell az alabbi két
feltételnek: (1) Ez az eszk6z nem okoz karos
interferenciat, és (2) ez az eszkdz felvesz minden fogott
zavart, beleértve a nem kivanatos miikddést okozo
zavarokat is.

Ezeket az eszkdzdket a John Deere Ag Management
Solutions altal szallitott allapotban kell mikddtetni. Az
eszkdézokdn a John Deere Ag Management Solutions
kifejezett irasos engedélye nélkil végzett barmilyen
valtoztatas vagy médositas a felhasznald mikodtetési
engedélyeinek érvénytelenitését eredményezheti.

Ez a berendezés az elvégzett vizsgalatok szerint
megfelel az FCC szabalyok 15. részében
meghatarozott B osztalyu digitalis készulékekre
vonatkozo hatarértékeknek. Ezek a hatarértékek azt a
célt szolgaljak, hogy megfelel6 védelmet biztositsanak a
karos interferencia ellen lakoterlleten valo telepitésnél.
Ez a berendezés radiofrekvenciat allit el6, hasznal és
sugaroz, ami az utasitdsoknak nem megfeleld telepités
és hasznalat esetén karos interferenciat okozhat a radio
Osszekottetéseknél. Mindamellett, nincs ra garancia,
hogy bizonyos felszerelés esetén nem Iép fel zavaras.
Amennyiben ez a berendezés karosan zavarja a radio
vagy TV vételt, ami a berendezés ki- és
bekapcsolasaval hatarozhaté meg, a felhasznéldnak a
kdvetkezd intézkedések valamelyikével meg kell
prébalnia az interferencia megsziintetését:

® \/égezze el a vevBantenna Ujratajolasat vagy
athelyezését.
® Novelje a berendezés és a vevd kozotti elkulonitést.

® A berendezést ne ahhoz az dramkoéri csatlakozéhoz
csatlakoztassa, amelyhez a vevét csatlakoztatta.

® Forduljon segitségért a keresked6héz vagy
tapasztalt szerel6hoz.

RW00482,0000558-35-23SEP15
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Kijelz6 és AutoTrac™ konfiguralas

Kijelz6 beallitas

PC8663—UN—29APR15
Menii gomb

1. Valassza ki a Menu gombot.

Layout
Manager
A—Permetezé6gép RowSense™ (sorérzékel6) gomb
B—Videé gomb
. B | PC8656—UN—17NOVOS 4. Nyomja meg a kijelzd piros részét és valassza a
Elrendezés kezel6 nyomogomb permetez6gép RowSense™ gombot(A).
2. Vélassza az elrendezés kezel6 gombot. 5. Nyomja meg a kijelzd z6ld részét és valassza a video
gombot (B).
Al 6. Nyomja meg a home gombot a konfiguralt képernyd

nézetéhez.

BN55050,000019F-35-20APR18

AutoTrac™ beallitas

Navigacioés rendszerek biztonsagos hasznalata

Gondosan olvassa el a Biztonsag rész Mikoddtesse az
iranyitorendszereket biztonsagosan c. fejezetét.

AutoTrac™ rendszer
Altalanos informaciok

FONTOS:

Az AutoTrac rendszer az Egyesiilt Allamok
kormanya altal lizemeltetett globalis helyzet
meghatarozasi rendszerre (GPS) tamaszkodik,
amely kizarolag felelés annak pontossagaért és
karbantartasaért. A rendszer olyan
modositasokon megy keresztiil, amelyek
befolyasolhatjak minden GPS berendezés
pontossagat és teljesitményét.

A kezeldnek kell a gépért vallalnia a
felelésséget és biztositania kell a
visszafordulast minden nyomvonal végén. A
nyomvonal végén ez a rendszer nem fog
visszafordulni, ha nincs felszerelve iTEC™ Pro-
‘ — val.

7:33pm

Az AutoTrac™ alaprendszer rendeltetés szerint a

—— mechanikus nyomjelzdk kisegité eszkdzeként
| | hasznalatos. A kezel6 koteles értékelni a rendszer

-E altalanos pontossagat azon jellemzé tablamiveletek
PC8870—UN—17NOV05 o
3. Valassza a G érintégombot az osztott képernyds A RowSense a Deere & Company védjegye
konfi 2cioh Az AutoTrac a Deere & Company markaneve
onfiguracionoz. Az iTEC a Deere & Company markaneve
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Kijelz6 és AutoTrac™ konfiguralas

meghatarozasahoz, ahol a vezérelt kormanyzas
hasznalhaté. Erre a kiértékelésre azért van szikség,
mert a kilénb6zd tablamiveletekhez sziikséges
pontossag a mezdégazdasagi mivelettel figgéen
valtozhat. Mivel az AutoTrac™ a GPS mellett a
StarFire™ differencialt korrekcids halézatot hasznalja,
id6ével enyhe helyzetvaltasok el6fordulhatnak.

AutoTrac™ pontossag— Az AutoTrac™ rendszer teljes
pontossaga szamos valtozé fliggvénye. Az egyenlet igy
néz ki:

AutoTrac™ rendszer pontossaga = Jel pontossaga +

Jarmi beallitdsa + Munkagép beallitasa + Tabla/talaj

allapota.

Igen fontos megjegyezni a kdvetkezdket:

® [nditas utan a vevé szamara bemelegedési id6t kell
biztositani.

® A jarml megfeleléen fel van készitve (példaul:
Potsulyozva a jarmi kezelési utasitas alapjan).

® Meg kell értenie a tabla-, illetve talajallapotok hatasat
a rendszerre (a laza talaj tébb kormanyzast igényel,

mint a tdmor, de a tomor talaj egyenetlen
vonoterhelést okozhat).

Allapot kérdiagram

FONTOS: Bar az AutoTrac™ rendszer aktivalhaté
megerdsitett SF2 korrekciés jelnél (vagy SF1-
nél, ha AutoTrac™ SF1 aktivalast hasznal), a
pontossag a rendszer betoltédése utan tovabb
novekedhet.

Az AutoTrac™ SF2 aktivalas az SF1, SF2 vagy
RTK jel segitségével miikodik.

Az AutoTrac™ SF1 aktivalas csak az SF1 jel
segitségével miikodik.

MEGJEGYZES: Az éllapotielzé kérdiagram és a
kormanyzas ikon nincs kijelezve, ha az SSU vagy
az AutoTrac™ aktivalasa nem érzékelheté.

Az AutoTrac™ ikon az AutoTrac™ allapot
kordiagramon lathaté négy fazissal rendelkezik
TELEPITVE

KONFIGURALVA

ENGEDELYEZVE

BEKAPCSOLVA

) PC8832—UN—250CT05
1. fokozat — TELEPITVE

1. fokozat TELEPITVE (1/4 kérdiagram) — Telepitve van

A StarFire a Deere & Company védjegye

az SSU és a hasznalathoz sziikséges 6sszes tobbi
hardver.

® SSU érzékelhetd

o PC8833—UN—250CT05
2. fokozat — BEALLITVA

2. fokozat BEALLITVA (2/4 kérdiagram) — Nyomkdvetd
Uzemmod lett megdéllapitva. Ervényes Kezd§
nyomvonal lett megallapitva. Helyes StarFire™ jelszint
van kivalasztva az AutoTrac™ aktivalashoz. A jarmi
feltételek teljestltek.

Az iranyitd rendszer BE lett kapcsolva a kijelzén.

A kezd§ iranyité nyomvonal meg van hatarozva.
AutoTrac™ aktivalas érzékelve.

Van StarFire™ jel.

Az SSU-nél nincs a kormanyfunkciéhoz tartozé aktiv
hiba.

® A hidraulikaolaj hémérséklete melegebb, mint a
minimum hémérséklet.

® A sebesség kevesebb mint a maximum.
® A TCM Uzenet rendelkezésre all és érvényes.
o Megfelel§ Uzemelési fokozatban.

R

Kormanyzas Be-Ki

PC8836—UN—250CT05

Kormanyzas Be-Ki— Nyomja meg a kormanyzas be/ki
gombot az AutoTrac™ KONFIGURALVA allapotbol
ENGEDELYEZVE allapotba kapcsolasahoz.

] PC8834—UN—250CT05
3. fokozat — ENGEDELYEZVE

3. fokozat ENGEDELYEZVE (3/4 kérdiagram) —
Megnyomta a kormany ikont. Az AutoTrac™
mikddéséhez szilkséges Osszes feltétel teljeslilt, és a
rendszer készen all a bekapcsolasra.

e A "Kormanyzas be" funkcié aktivalasahoz nyomja
meg egyszer a Kormany be/ki gombot

15-2



Kijelz6 és AutoTrac™ konfiguralas

PC8835—UN—250CT05
4. fokozat — BEKAPCSOLVA

4. fokozat BEKAPCSOLVA (4/4 kordiagram "A"-val) — A
Visszaallas kapcsolét megnyomtak, és az AutoTrac™
rendszer kormanyozza a traktort.

® Nyomja meg a Visszaallas kapcsolét — Az
AutoTrac™ bekapcsolva

PC7989—UN—04NOV03
A—Visszaallas kapcsolo

Folytatas kapcsol6— Nyomja meg a Visszaallas
kapcsolot (A) az AutoTrac™ Engedélyezve allapotbdl
Bekapcsolt allapotba allitasahoz. A képen lathatoé a
Folytatas kapcsolé helye a permetez6gépeken.

Kormanyzasi érzékenység

— 125 -+

PC8852—UN—300CT05
Kormanyérzékenység

A kormanyzas érzékenysegének beallitdsahoz
valassza ki a beviteli mez6t és vigye be a kivant
kormanyzasi érzékenység értéket a numerikus
billentylizettel és nyomja meg az enter gombot. Az
erzékenység allithaté fel és le a + vagy — gombokkal a
korméanyzas érzékenység beviteli mez6 mindkét
oldalan.

MEGJEGYZES: A korményérzékenység érvényes
tartomanya 50 és 200 k6zétti, ahol 200 a
legagresszivabb beaéllitas.

Felhasznalé altal allithaté kormanyzasi érzékenység
— A kormanyzasi érzékenység az AutoTrac™
kormanyrendszer agresszivitasa. A nagy
kormanyérzékenyseg agresszivabb, mellyel a rendszer
nehéz kézi kormanyzasi helyzeteket is képes kezelni. A
kis kormanyérzékenység kevésbé agressziv, mellyel a
rendszer nagyobb sebességeket képes kezelni.

PC8848—UN—300CT05
A. abra

PC8849—UN—300CT05
B. abra

A—Alaperdsités

B—Beirt kormanyerdgsités
C—Nyom

D—2,5 masodperc

A kormanyzasi érzékenység csak azutan keril
alkalmazasra, amikor a gép az A 4bra szerinti
nyomvonal 0,5 m (1,6 ft) kérzetén belll van. Ezért a
kormanyérzékenység bedllitasa nem modositja a vonal
befogasi teljesitményt.

A kormanyzasi érzékenység idélegesen lecsdkken ha a
traktor els® kereke és az utirany kitérések tul nagyok.
Ez az esemény a soratmenetek kezdetén vagy végén
megemelt munkagépnél figyelhetd meg. Ha ez torténik
a munkagép mikddtetésekor, tul nagy az érzékenység
szint (lasd: Kormanyérzékenység).

BN55050,00001A0-35-20APR18
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AutoTrac™ Vision beallitas

Mkodési elv

AVIGYAZAT: Ne hasznaljon AutoTrac™ Vision
rendszert kozuton. Kozutra Iépés el6tt mindig
deaktivalja (tiltsa le) az AutoTrac™ Vision
rendszert. Kézuti szallitds soran sohase
kisérelje meg bekapcsolni (aktivalni) az

AutoTrac™ Vision rendszert.

Ha aktiv a rendszer, mindig legyen figyelmes, és
ligyeljen a kornyezetére. Vegye at a
kormanyzast, ha sziikséges, hogy elkeriilje a
teriileten jelenlévé veszélyeket, személyeket,
berendezéseket, vagy mas akadalyokat. Allitsa
le az iizemeltetést, ha rossz latasviszonyok
nehezitik a gép biztonsagos lizemeltetését és
kormanyzasat.

FONTOS: Az AutoTrac™ Vision rendszer
rendeltetése, hogy segitse a kezel6 szantofoldi
tevékenységének hatékonyabb végrehajtasat. A
kezel6 tovabbra is felel a gépért és tovabbra is
figyelnie kell a kérnyezetére a gép lizemeltetése
kozben. Allitsa le az lizemeltetést, ha a rossz
latasi koriilmények rontjak a gép utvonalan lévé
emberek vagy akadalyok lathatésagat.

A gépet mindig a vezetdiilésben iilve

tiizemeltesse. Mindig hasznalja a biztonsagi
ovet.

Friried Siickanios - Main

Cameara
Calibration

et

et

Ciagnostica

s

i

N121585—UN—11FEB16
A—Latészenzor atfedéses nézet

MEGJEGYZES: A Vision szenzor atfedésin nézet (A) az
abrazolt mdédon jelzi ki, ha a gép megfeleléen
meghatarozott terménysorban van, és a
latészenzor nyolcas vagy annal magasabb
megbizhatosagi szinten van. Egyéb lehetséges
valtozatok is vannak a feltételektél fliggben.

Az AutoTrac™ Vision a kdvetkez6 elemeket hasznalja:

e Beépitett AutoTrac™ a gépre telepitve és aktivalva,
frissitett AutoTrac™ Vision szoftverrel, mely a

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

Kormanyrendszer egységbe (SBBC vagy SSU) van
programozva

e AutoTrac™ RowSense™ aktivalasa

N135800—UN—27FEB18

A—AutoTrac™ Vision szenzor

e AutoTrac™ Vision érzékel6 (A) a gépre szerelve
(Iépjen kapcsolatba John Deere kereskeddjével)

® [ranyitérendszer vezérlbegység a gépre szerelve
e StarFire™ vevd SF1, SF2 vagy RTK aktivalassal

Az AutoTrac™ Vision az AutoTrac™ rendszerbe épitett
fejlesztés a GreenStar™ 3 2630 kijelz6n. A gépre
szerelt latéérzékeld szinklldnbségeket keres a termény
és a talaj kdzott a terménysorok helyének
meghatarozasara. A gép sortartasa érdekében a
latészenzor altal adott jelek a meglévé AutoTrac™
jeleket egészitik ki. Ha nem érkezik jel a latészenzortdl
(példaul vizes utszakaszon keresztuli athajtaskor) a
normal GPS iranyitérendszer mikddik, ha a kezeld
bedllitott egy iranyité vonalat.

Az AutoTrac™ egyéb jellemzéi valtozatlanok maradnak.
A latasérzékeld egyszerlien egy masik pozicio
jelbevitelt biztosit a gép kormanyzasahoz. Valamennyi
nyomkoévetési méd ugyanolyan beallitasu, mint a GPS
alapu AutoTrac™ esetén. Olvassa el és értse meg a
GreenStar™ kijelz6 — iranyitérendszer kezelési
utasitasat.

MEGJEGYZES: A maximéalis gumiabroncs szélesség a
terményhez 380 mm (14,9 in) 762 mm-es (30 in)
sorok esetén.

Ha a gép AutoTrac™ RowSense™ rendszerrel
miikédik, a termény allapota és szerkezete
sértlhet. Szerelje le a RowSense™ lapatokat a
termény sértilésének elkertilésére.

BN55050,00001A1-35-20APR18

A RowSense a Deere & Company védjegye
A StarFire a Deere & Company védjegye
A GreenStar a Deere & Company markaneve
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AutoTrac™ Vision beallitas

AutoTrac™ Vision beallitas

Miutan a kijelz6t konfiguralta, telepitse az AutoTrac™
Vision rendszert.

Fizrind Guiiamniss - M

Camara
Calibratien

‘ Setup ‘ Diagnostics

N116839—UN—11FEB16
A—Beallitas gomb

1. Valassza a telepités gombot (A).

Fivind Guiilaniss - Setup

Eysiem C B rastiect
T (Y

Ewnnor Seecian

=0

N137016—UN—20APR18

A—Rendszer allapot gomb
B—Vision jel6l6 mez6
C—Sor beviteli méd gomb

2. Nyomja meg a rendszer allapot gombot (A) az
AutoTrac™ Vision rendszer be- és kikapcsolasahoz.

3. Valassza a Vision jelolémezét (B).

4. Nyomja meg a sorbevitel gombot (C) a kdvetkez6k
kozotti valasztashoz:

e Kézi kormanyzas: Ha az AutoTrac™ folytatas
gombot megnyomjak, a rendszer automatikusan
atkapcsol érzékeld iranyitérendszer maodra,
amikor terményt észlel. A rendszer csak Global
Positioning System (GPS) iranyitérendszerre valt
at, ha nem észlel terményt. Az az tzemmadd akkor
hasznélatos, ha a GPS iranyitérendszert nem
hasznaltak vetés kdzben vagy a sorok nem
egyenesek.

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

® GPS kormanyzas: Ha az AutoTrac™ folytatas
gombot megnyomjak, a rendszer megkezdi a
csak GPS iranyitérendszer médot. Ha az
AutoTrac™ folytatas gombot masodszor is
megnyomjak, a rendszer az érzékeld
iranyitorendszert hasznalja, amikor lehetséges.
Ha nem érzékelhet6 termény, vagy az érzékel6
iranyitérendszer nem érheté el, a rendszer
automatikusan csak GPS iranyitérendszerre valt
at. Ezt a beviteli médot CSAK akkor hasznalja, ha
a sorok vetése GPS segitségével tortént.

MEGJEGYZES: A teljes gépnek teljesen kint KELL
LENNIE a tablavégi fordulébdl mielétt az
AutoTrac™ Vision bekapcsol. A gépnek vonalba
kell legyen allitva és lizemelnie kell a kivant
névénysorokon a rendszer bekapcsolasa el6tt.
Gyenge teljesitmény varhato, ha ezek a feltételek
nem teljesllnek.

N137017—UN—20APR18
A—Kovetkezé6 gomb
B—Vissza gomb

5. Nyomja meg a koévetkez6 gombot (A) a kdvetkezd
oldalra térténé tovabblépéshez, és allitsa be a "latas"
eltolast.

6. Nyomja meg a visszatérés (B) gombot az el6z6
oldalra valé visszatéréshez.

BN55050,00001A2-35-20APR18

AutoTrac™ Vision atfedés

Az AutoTrac™ vision atfedés kijelzi a latoszenzortol
érzékeld képet a rendszer bemenetek és allapotok
jelzéseivel egyutt. A vision atfedés a képernyén ott
jelenik meg, amelyet a kezel6 kivalasztott a kijelzendé
vided kimenethez.
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AutoTrac™ Vision beallitas

Forws Guiclanos - Main

Camara

Calibration Diagnestics

N121586—UN—11FEB16

A—Kamera ikon

Kamera ikon (A)— megjeleniti a latészenzor
megbizhatdsagi szintjét. Ez az 6nallé becslésen alapul
egy 0—10 skalan. A jelenlegi bizalmi érték a
latdszenzorra vonatkozdan a rendszer diagnosztikai
oldalakon lathato.

A tizes bizalmi szint a kamera ikont z6ld szinben jeleniti
meg. Azt jelzi, hogy a latdszenzor megbizhatdéan képes
meghatarozni a sor kdzepének helyét.

A nyolcas vagy kilences bizalmi szint a kamera ikont
sarga szinben jeleniti meg. Ebben az allapotban a 1até
irdnyitorendszer tovabbra is aktiv és képes a gépet
irdnyitani. Ebben az é&llapotban azonban a latészenzor
az idealisnal rosszabb feltételek kdzott mikodik, mint
lombos névény allomany, révid allomany vagy gyomos
koridlmények.

A 7-es megbizhatdsagi szint a kamera ikont piros
szinben jeleniti meg. Ezek a bizalmi szintek nem
fogadhatéak el az iranyitashoz. Ha ezek a feltételek
megjelennek, a 1até rendszer kikapcsolasra kerul és a
GPS iranyitérendszer iranyitja a gépet, ha az iranyitoé
vonalat beallitottak. Ha az iranyitd vonalat nem allitottak
be, a kezelbének kell iranyitania a gépet és kézzel kell
kormanyoznia.

MEGJEGYZES: A l4tészenzor bizalmi szintje nem azt
jelzi, hogy a gép milyen megbizhatéan kéveti a
nyomot. A latészenzor csak a sor kzepét jeldli
meg. Az AutoTrac™ rendszer felel a gép
nyomkévetéséért a soron bellil.

Frorws Guiclanmoe - Main

Camara

‘ Calibration Diagnostics

N121587—UN—11FEB16
A—Szoérokeret ikon

Szorokeret ikon (A)— valos idejl visszajelzést ad a
lejtén uralkodo feltételekrél. Az AutoTrac™ rendszer
képes a lejtd kompenzaciora, azonban mivel a lejté
meredeksége né, a teljesitmény csékkenhet. A
szordkeret ikon a lejtét mind szamszerlien, mind pedig a
szorokeret ikon szinének megvaltozasaval jelzi:

® 76ld ikon - a lejtd 0 - 2 fok kozotti
® Sarga ikon - a lejté 2 - 6 fok kdzotti
® Piros ikon - a lejt6 6 fok feletti

Frirws Qe - M

Camera

Calibration Clagnestlcs

N121588—UN—11FEB16
A—Sortav ikon
B—RowSense™ ikon

Sortav ikon (A)— a rendszerhez valasztott jelenlegi
sortavot jelzi ki. Ha a kijelzett sortav nem megfelel, a
kezelének a megfelelé sortavot kell beirnia és
kalibralnia kell az AutoTrac™ Vision rendszert.

A rendszeren jelenleg alkalmazott eltolas az ikonon
keresztll is kijelzésre keril. Ha az eltolas nem
megfeleld, vagy nem szabadna alkalmazni, a kezel6nek
meg kell valtoztatnia a beallitasokat a beallitasi
eljarassal.

RowSense™ ikon (B)— a jelenlegi sorérzékelési
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AutoTrac™ Vision beallitas

RowSense™ allapotot jeleniti meg. Lasd az AutoTrac™
Uzemeltetése a Rendszer Gzemeltetés fejezetben a
jelen kézikdnyvben.

o

A—Sorkozép kijelzé
B—Kerék kozéppont kijelzé

Sorkozép kijelzé (A)— a fehér szaggatott vonal jelzi a
sor kdzepét. Ez az idealis hely, melyet a gép kerekének
kovetnie kell. A vonal egy kissé megvaltozik a termény-
feltételek valtozasaival. A vonalban jobban észrevehet6
valtozasok torténnek, ha a gép egy képzelt sorban
mikodik vagy ha a terményt GPS iranyitérendszer
nélkul vetették.

Kerék kozéppont kijelzé (B) — folyamatos kék vonal,
mely a kerék kdzepét jelzi, mely a kalibracios eljaras

soran kerll meghatarozasra. A kerék k6zéppont kijelzé
elmozdul, ha a rendszeren eltolast alkalmaznak.

nr

= (n
N137019—UN—20APR18
A—Termény sor kijelzé

Novény sor kijelzé (A)— Két zold négyzet jelzi a
ndvénysorokat, és ezzel tajékoztatja a kezelét arrdl,
hogy hovéa szamitotta ki a latészenzor a névénysorok
helyét.

A kovetkez6 tablazat tartalmazza azokat az altalanos
szabalyokat, melyek a sorkdzép kijelzé6 miikodésének
és a kerék kézéppont kijelzé mikodésének
megfigyelésére vonatkoznak a soron torténé haladas
kdzben.

AutoTrac™ Vision kalibralasi minéség AutoTrac™ beallitas

Megfigyelt eredmény

Jo Jo

A sorkozép kijelzd és a kerék kdzéppont kijelzé
megfeleléen vannak beallitva (kevesebb mint
101 mm (4 in) eltolas) minden sebességnél.

Jo Gyenge

A sork6zép kijelz és a kerék kdzéppont kijelzé
megfeleléen van beallitva lassu sebességnél
(kevesebb mint 16 km/h (10 mph)). A kijelzék
tul agresszivak vagy lassuak a beallitashoz
vagy nagyobb sebesség mellett reagalnak.

Gyenge Jo6 vagy gyenge

A sorkozép kijelz6 és a kerék kdzéppont kijelzé
semmilyen sebességnél sincs megfeleléen
bedllitva. A kijelz6k ebben az esetben
keresztezhetik egymast.

BN55050,00001A3-35-20APR18

A RowSense a Deere & Company védjegye
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AutoTrac™ Vision beallitas

A RowSense™ kapcsolas beallitasa

Row Guidanoe - Setup

Sensor Shift =
m =] oo | =]

N
| =l &

Brawand 3
N116847—UN—11FEB16

2:2’.[%

(o
<o i\

A—Erzékeld eltolas gomb

B ek

Az érzékelb kapcsolas lehetbvé teszi a kezelbnek, hogy
a jarmi balra vagy jobbra torténé kévetését az érzékels
kapcsolé gombok (A) segitségével beallitsa.

Az irdnyitérendszer oldalakon a kézéppont kapcsolas
gomb visszaallitja a jarminek a sorban elfoglalt
jelenlegi helyzetén alapulé nyomkovetését.

Egy latészenzor kalibracio elvégzése utan allitsa vissza
az eltolasokat O-ra.

MEGJEGYZES: Tovéabbi informéciéhoz lasd:
GreenStar™ 3 2630 kijelz6 — Iranyitérendszer és
GreenStar™ 3 2630 kijelz6 — Alapveté
alkalmazasok, Kezel6i kézikonyv.

BN55050,00001A4-35-15MAY 18

Latas érzékeld kalibracios eljaras

Kalibracié javasolt a teljesitmény javitasa érdekében a
kovetkezdk valtoztatasahoz:

® Termény magassag, ha tébb mint 305 mm-rel (12 in)
valtozik

Termény tipusa

Termény szin

Talaj szin

Termény maradvanyok

Gyomos feltételek

Nyomtav beallitas, az elsd és hatsé tengelyeknek
azonosaknak kell lenniuk

e Kamera felszerelése

A GreenStar a Deere & Company markaneve

oo Guiclanos - Main

?’E“
< BB
S0 Gind B L]

== -
N116932—UN—11FEB16

Kalibracié gomb
A—Kalibracié gomb

1. Valassza a kalibracié gombot (A).

RewServee - Convera Colibeaion

Tu begin caibration pracess de the falloveng:

1. Dirhee the- sprayer Inéo orop row whore standing orop
wdsts. Bare spots sih no crop wil mod colibr e
cneractly.

Z Rlign thit sprayar paralled €0 row orap and be sursta
cxmiten 1w vaioeds in U srsd e oF Hlse rove

7%

Cancel

N116950—UN—22JUL16
A—Mégsem gomb
B—Next (Tovabb) gomb

MEGJEGYZES: Nyomja meg a térlés gombot (A)
barmikor a kalibracié soran az eljaras
befejezéséhez. A kalibracios érték nem kertil
elmentésre, ha a térlés gombot megnyomjak.

Ha a terménysorok nincsenek megfeleléen
meghatarozva, erételjesen gyomosak, vagy nagy
kimaradasok vannak a sorokban, majd a rendszer
kalibracio nem lesz megfelels, vagy sikertelen
lehet. A legjobb eredmény eléréséhez allitsa be a
gépet ugy, hogy elkerlilje ezeket a feltételeket,
mielbtt megkezdené a kalibraciot.

A kép kijelzés a kalibralas alatt alacsony
felbontasu. A kijelz6 nem tudja tamogatni a nagy
felbontasu képeket a lato érzékelbtél. Ez a normalis
rendszer miikodes.

2. Allitsa be a gépet a kerekekkel a terménysorok
kézepén. Nyomja meg a "kdvetkez8" gombot (B).
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AutoTrac™ Vision beallitas

N137020—UN—20APR18
A—Kamera magassag tavolsag
B—Kamera ablak

3. Mérje meg a tavolsagot (A) a kameraablak (B) alja
és a talaj kdzott.

ReewServee - Conveer o Colibeaion
Step L Erfler the cavershsight

Miede Oy 30 ivch rows e aviabie.

o 82.0

Hesglit i

Flow Spacing 30,0 i

fia) (1) 27 (]

N137021—UN—20APR18
A—Kamera magassag beviteli mezé

4. Valassza ki a kamera magassag bemenet mez6t
(A) és irja be az el6z6leg mért kameramagassagot.

Nyomja meg a "kdvetkez8" gombot.

Varja meg, hogy a rendszer elvégezze a kalibracios
eljarast.

FooweServee - Canvera Colibeation

Stem B Alig white lire on fop of crop row
Htep & Selest et when line |5 plosed correctly

~ (@ )
O~ @
L) (8]« (B

N117252—UN—22SEP15
A—Fehér vonal

B—1. pont

C—1. pont beallitas gomb

D—2. pont

E—2. pont beallité6 gomb

F—Kovetkez6 gomb

7. Ellendrizze a fehér vonalat (A) a pontos
sorhelyzethez.

8. Ha a fehér sor nincs kdzpontozva a ndévénysoron,
végezze el a kovetkezbket:

a. Allitsa be az 1. pontot (B) a sor kézepéhez az
1. pont beallité gombokkal (C).

b. Allitsa be a 2. pontot (D) a sor kdzepéhez a 2.
pont beallité gombokkal (E).

9. Nyomja meg a kovetkez6 (F) gombot, ha a fehér
vonal kbzpontozva van a terménysoron.

10. Varja meg, hogy a kalibracios eljaras befejezésre
keruljon.

MEGJEGYZES: A gépnek elére kell mozognia az
eljaras kézben (nem hatrafelé) a kalibracio
hibajanak elkertilésére.

FrewsServie - Camveer a Calibe aion
Step B Cutllier il o Wiohilu Deivvireg

Pl i dliswrs s conter of crop fai in & vy straght wedion of & op
For 1NF {30) o sompliebe calibrallon,

N119912—UN—225_EP15
11. Vezessen végig a sor kdzepén nagyon pontos
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AutoTrac™ Vision beallitas

egyenes ndvényszakaszon 30 m-en (100 ft)
keresztll a kalibracié befejezéséhez.

RervaServee - Cavera Calibration
Cimrwarin cidibir i viers sicoraful

Plusrie selocd Aeoepd L roluen b monu.

X[ 15|

N117253—UN—22SEP15
A—Elfogadas gomb

12. Nyomja meg az elfogadas gombot (A) a
jévahagyashoz és mentse el a kalibraciot.

MEGJEGYZES: Ha a kalibrécié sikertelen, nyomja meg
az elfogadas gombot a fémenliibe valé
visszatéréshez. Ellenérizze, hogy gép megfeleléen
van-e bedllitva a sorokhoz, hogy a kerekek a
terménysorok kézepén vannak-e, és hogy a sorok
megfeleléen vannak-e meghatarozva, kihagyasok
nélkiil. Ismételje meg a kalibralasi eljarast.

Lasd a Hibakeresé utmutatdt tovabbi informaciohoz
a kalibracié hibainak okairdl.

BN55050,00001A5-35-17MAY 18
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AutoTrac™ RowSense™ beallitas

Attekintés

A VIGYAZAT: Na hasznalja az AutoTrac™

RowSense™ rendszer kozaton. Kozutra lépés
el6tt mindig deaktivalja (tiltsa le) az AutoTrac™
RowSense™ rendszert. Ne kapcsolja be
(aktivalja) az AutoTrac™ RowSense™ rendszert
koézuti szallitas soran.

Ha aktiv a rendszer, mindig legyen figyelmes, és
tigyeljen a kdornyezetére. Vegye at a
kormanyzast, ha sziikséges, hogy elkeriilje a
teriileten jelenlévé veszélyeket, személyeket,
berendezéseket, vagy mas akadalyokat. Allitsa
le az Uzemeltetést, ha rossz latasviszonyok
nehezitik a gép biztonsagos lizemeltetését és
kormanyzasat.

FONTOS: Az AutoTrac™ RowSense™ rendszer
rendeltetése, hogy segitse a kezelét a
hatékonyabb szantéfoldi munkavégzésben. A
kezel6 tovabbra is felel a gépért és tovabbra is
figyelnie kell a kérnyezetére a gép lizemeltetése
kozben. Allitsa le az l(izemeltetést, ha a rossz
latasi korilmények rontjak a gép utvonalan 1évé
emberek vagy akadalyok lathatésagat.

A gépet mindig a vezetdiilésben iilve
lizemeltesse. Mindig hasznalja a biztonsagi
ovet.

MEGJEGYZES: A maximalis gumiabroncs szélesség a
terményhez 380 mm (14,9 in) 762 mm-es (30 in)
sorok esetén.

Ha a gép AutoTrac™ RowSense™ rendszerrel
miuikédik, a termény allapota és szerkezete
sériilhet. Szerelje le a RowSense™ lapatokat a
termény sérlilésének elkertilésére.

Az AutoTrac™ RowSense™ a kdvetkez8 egységekbdl

all:

e Beépitett AutoTrac™ a gépre telepitve és aktivalva,
frissitett AutoTrac™ RowSense™ szoftverrel, mely a
Kormanyrendszer egységbe (SBBC vagy SSU) van
programozva

e AutoTrac™ RowSense™ bekapcsolas — GS3

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve
A RowSense a Deere & Company védjegye

N120062—UN—020CT15

AutoTrac™ RowSense™ érzékel6

® A RowSense™ érzékel6k a gépre szerelve (Iépjen
kapcsolatba John Deere kereskeddjével)

e StarFire™ vevd SF1, SF2 vagy RTK aktivalassal

Az AutoTrac™ RowSense™ az AutoTrac™rendszerbe
épitett fejlesztés a GreenStar™ 3 2630 kijelz6n. Az elsé
felfliggesztés egységre szerelt sorérzékeldk észlelik a
terményt a sor helyének meghatarozasahoz. Az er6gép
sortartasa érdekében a sorérzékeld altal adott jeleket
beillesztik a meglévé AutoTrac™ jelekbe. Amikor a
sorérzékel6tdl nem jon jel (pl. vizfolyas
keresztezésekor) a rendes GPS iranyitas lesz a
mérvado.

Az AutoTrac™ egyéb jellemzéi valtozatlanok maradnak.
A sorérzékel6 egyszerlien egy tovabbi helyadat-
bemenetet jelent az er6gép kormanyzasa szamara.
Valamennyi nyomkdévetési méd ugyanolyan beallitasu,
mint a GPS alapu AutoTrac™ esetén. Olvassa el a
GreenStar™ 3 2630 kijelzd — iranyitérendszer kezelési
utasitasat.

BN55050,00001A6-35-20APR18

AutoTrac™ RowSense™ beallitas

Miutan a kijelzét konfiguralta, telepitse az AutoTrac™
RowSense™ rendszert.

A StarFire a Deere & Company védjegye
A GreenStar a Deere & Company markaneve
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AutoTrac™ RowSense™ beallitas

oo Guidiames - Main

Satup

Diagnostics

N117964—UN—11FEB16

A—Beallitas gomb

1.

Row Guidanoe - Setup

Ao Guidance Mode

Valassza a telepités gombot (A).

]
Satus

N137022—UN—20APR18

A—Rendszer allapot gomb
B—Rowsense™ jel6lonégyzet
C—Sor beviteli méd gomb

2.

Nyomja meg a rendszer allapot gombot (A) a
RowSense™ iranyitérendszer be- és
kikapcsolasahoz.

. Valassza a RowSense™ jel6l6mezét (B).

4. Nyomja meg a sorbevitel gombot (C) a kévetkez6k

kozotti valasztashoz:

e Kézi kormanyzas: Ha az AutoTrac™ folytatas
gombot megnyomjak, a rendszer automatikusan
atkapcsol érzékeld iranyitérendszer maodra,
amikor terményt észlel. A rendszer csak Global
Positioning System (GPS) iranyitérendszerre valt
at, ha nem észlel terményt. Az az izemmaod akkor
hasznalatos, ha a GPS iranyitérendszert nem
hasznaltak vetés kdzben vagy a sorok nem
egyenesek.

® GPS kormanyzas: Ha az AutoTrac™ folytatas
gombot megnyomjak, a rendszer megkezdi a
csak GPS iranyitorendszer médot. Ha az
AutoTrac™ folytatas gombot masodszor is

Row Guidanoe - Sotup

megnyomjak, a rendszer az érzékeld
iranyitorendszert hasznalja, amikor lehetséges.
Ha nem érzékelhet6 termény, vagy az érzékel6
irdnyitdrendszer nem érhetd el, a rendszer
automatikusan csak GPS iranyitérendszerre valt
at. Ezt a beviteli médot CSAK akkor hasznalja, ha
a sorok vetése GPS segitségével tortént.

MEGJEGYZES: A teljes gépnek teljesen kint KELL

LENNIE a tablavégi fordulobdl mielbtt az
AutoTrac™ RowSense™ bekapcsol. A gépnek
vonalba kell legyen é&llitva és lizemelnie kell a
kivant névénysorokon a rendszer bekapcsolasa
elétt. Gyenge teljesitmény varhato, ha ezek a
feltételek nem teljestilnek.

N137023—UN—20APR18

A—Kovetkez6 gomb
B—Vissza gomb

5. Nyomja meg a kdvetkezé gombot (A) a

tovabblépéshez a kdvetkezd beallitasi oldalra.

6. Nyomja meg a visszatérés (B) gombot az el6z6

oldalra valo visszatéréshez.

BN55050,00001A7-35-20APR18

Row Guidanoe - Sotup

A RowSense™ kapcsolas beallitasa

Sensor Shift
(in)

a3
N117965—UN—11FEB16

A—Erzékeld eltolas gomb
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AutoTrac™ RowSense™ beallitas

Az érzékelb kapcsolas lehetdve teszi a kezelbnek, hogy
a jarm( balra vagy jobbra torténd kovetését az érzékeld
kapcsolé gombok (A) segitségével beallitsa.

Az iranyitérendszer oldalakon a kézéppont kapcsolas

gomb visszaallitjia a jarmiinek a sorban elfoglalt
jelenlegi helyzetén alapulé nyomkdvetését.

MEGJEGYZES: Tovabbi informéciéhoz lasd:
GreenStar™ 3 2630 kijelz6 — Iranyitérendszer és
GreenStar™ 3 2630 kijelz6 — Alapvetd
alkalmazasok, KezelSi kézikényv.

BN55050,00001A8-35-15MAY 18

AutoTrac™ RowSense™ hézagmérok
terménytavolsag beallitas

Nyomtav Nyomtav
Gép Sortav Kozépallas- AutoTrac™
ban RowSense™
mm (in.) mm (in.) mm (in.)
R4030, R4038,
R4044, R4045, 508 (20) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 558 (22) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
RA4044, R4045, | 30 ((%%)) f;ftttt 3048 (120) | 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 762 (30) 3048 (120) 3048 (120)
R4060
R4030, R4038,
R4044, R4045, 914 (36) 3658 (144) 3505 (138)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 965 (38) 3861 (152) 3658 (144)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 1016 (40) 4064 (160) 3810 (150)
R4060*
R4023 széles* 508 (20) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 széles* 558 (22) 2286 (90) 2286 (90)
..« | 558 (22) felett

R4023 széles 762 (30) alatt 2286 (90) 2286 (90)
R4023 széles 762 (30) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 széles* 914 (36) 2743 (108) 2591 (102)
R4023 széles* 965 (38) 2896 (114) 2692 (106)
R4023 széles* 1016 (40) 3048 (120) 2794 (110)

A GreenStar a Deere & Company markaneve

,3
N.’I19914—UN—233EP15
Példaul: 1016 mm (40 in) Sortav

A—Meéret, 381 mm (15 in)

Allitsa be Ggy a nyomtavszélességet, hogy a
gumiabroncs kézépvonala 381 mm-re (15 in) legyen a
terménysor kézépvonalatol.

N151461—UN—10JUN20
RowSense™ szenzorbedllitas

A—Szenzor egység

B—Pozici6, 508 mm (20 in)

C—Pozicid, 558 mm (22 in)

D—Pozicid, 558 mm (22 in) felett és 762 mm (30 in) alatt
E—Pozicié, 762 mm (30 in)

A 762 mm-nél (30 in) kisebb termény sortavolsag
esetén dllitsa be a szenzor szerelvényt (A) a megfelel
poziciéba (B — D) a szenzor tartokereten.

A 762 mme-es (30 in) termény sortavolsag esetén
rogzitse a szenzor szerelvényt (E) pozicidba a szenzor
tartokereten.

A 762 mm-nél (30 in) nagyobb termény sortavolsag
esetén meg kell rendelni a BPF11507 kiegészit6
készletet, hogy a szenzor tartokeretek lecserélheték
legyenek.

BN55050,0000490-35-19JUN20

25-3



Rendszer mikodtetése

AutoTrac™ miikodtetése

VIGYAZAT: Mikdzben az AutoTrac™ aktiv, a
kezel6 felelés a kormanyzasért az utvonal
végén, valamint az 6sszeiitk6zés elkeriiléséért.

A rendszer automatikusan iranyitja a gépet. A
sérilés elkeriilése érdekében a kalibraciés el6tt
biztositsa, hogy ne tartézkodjanak
illetéktelenek a kérnyéken.

Kozutra lépés el6tt mindig deaktivalja (tiltsa le)
az AutoTrac™ rendszert. Ne kapcsolja be
(aktivalja) az AutoTrac™ rendszert kozuti
szallitas soran.

3

Input 2 %
Steer OFf
an
@l RTK \/
_ Section Ctrl

[n1f1 H EE

N137024—UN—20APR18

B

A—Kormanyzas be/ki gomb

1. Az AutoTrac™ be-/kikapcsolasa kozotti valtashoz
nyomja meg a kormanyzas be/ki gombot (A). A
rendszer engedélyezéséhez a kdvetkezd
feltételeknek kell teljesiini:

e AutoTrac™ vezérlbegyseg észlelve.

e A nyomkdvetés be lett allitva.

® A nyomkovet6 be van kapcsolva.

o A vezérlbegység normal Gzemmaodban van.

-
T

o

e

N137026—UN—20APR18
A—AutoTrac™ visszaallas gomb

2. Nyomja meg a folytatas gombot (A) a tébbfunkcios
vezérlékaron az AutoTrac™ rendszer aktivalasahoz.
A rendszer aktivalasahoz a kovetkez6 feltételeknek
kell teljesulnitk:

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

® A gép a kivant nyomvonaltél 80°-on beldli iranyt
tart, ha a sebesség 17,7 km/h (11 mph) alatt van.

® A gép a kivant nyomvonaltol 45°-on beldli irdnyt
tart, ha a sebesség 17,7 km/h (11 mph) felett van.

® A nyomhiba a nyomtavolsag 40%-an belul van.

® Szordkeret behajtva 24 km/6 (15 mph) feletti
sebességnél.

® A kezel6 az Ulésben ul.

N137025—UN—20APR18
A—AutoTrac™ allapot visszajelzé

B—AutoTrac™ beszerelt visszajelzé

C—AutoTrac™ konfiguralt visszajelzé

D—AutoTrac™ engedélyezve visszajelzd

E—AutoTrac™ aktivalva visszajelz6

3. Ellenérizze az AutoTrac™ allapot kijelz6ét (A). Az
allapot kijelz6 mutatja azt a szintet, melyben
AutoTrac mikodik:

e 1. szint—Telepitve (B)—AutoTrac™
vezérlbegység és minden egyéb, hasznalathoz
szilkséges hardver telepitve van.

e 2. szint—Konfiguralva (C)—Ervényes
AutoTrac™ aktivalva, nyomkdvetdé tzemmaod
meghatarozva, valamint érvényes 0 nyomvonal
megallapitva. Megfeleld GPS jelszint AutoTrac™
aktivalashoz kivalasztva. A jarm{ feltételek
teljesultek.

e 3. szint—Engedélyezve (D)—Auto be-ki gomb
megnyomva és “Kormanyzas Be” kijelezve.

® 4. szint—Akivalva (E)—Folytatds gomb a
tébbfunkcios vezérlbkaron megnyomva és az
AutoTrac kormanyozza a gépet.
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Rendszer mikodtetése

Entry Mode
o]~

N M

EIREEEEE

v
o B8 (o

© ©

N116846—UN—22SEP15
A—lIranyitérendszer allapot ikon
B—Rendszer telepitve ikon
C—Rendszer aktiv ikon
D—Elveszett GPS jel ikon
E—Elveszett sorérzékeld jel ikon

A RowSense™ mikddtetésekor egy ikon (A) jelenik
meg, mely azt jelzi, hogy a sorérzékeld elérhet. Az
egyes ikonok azt jelzik, hogy mi torténik a gépen az
adott pillanatban.

Az iranyitds allapot ikon fehérrdl szinesre (z6ld) valt,
amikor a sorérzékel§ vezérli a gépet a kdvetkezé
maodon:

® Rendszer telepitve (B) (szlrke hattér).

® Rendszer aktiv (C), sorérzékel6vel és GPS-szel
egyutt mikodik (zold hattér).

e Elveszett GPS jel (D), csak sorérzékel6 adatokkal
mUkodik (sarga hattér).

e Elveszett sorérzékeld jel (E), csak GPS jellel
mikddik (narancssarga hattér).

MEGJEGYZES: Az irdnyitas pontossdga csokken,
mikor D vagy E allapotu ikonnal miikédteti a gépet.

A sorérzékel6 akkor iranyitja a gépet, amikor meg tud
hatarozni sor poziciét. A kezel6 onnan tudja, hogy a
sorérzékel6 iranyitja a gépet, hogy az AutoTrac™ ikon
z06ldre valt és mozgast mutat.

Miutan a kezdé nyomvonal meghatarozasra kerilt (AB
vonalként) és az Auto be-ki gombot megnyomtak az
AutoTrac™ engedélyezéséhez, meg lehet nyomni a
folytatas gombot, mikor a gép a nyomtavolsag felén
beliil van, a sorokhoz elfogadhaté szégben. A
sorérzékel iranyitja a gépet, mikor a sorérzékel6n
aktivitas érzékelheté.

Szantofoldi lizemelés

A RowSense a Deere & Company védjegye

A kovetkez6kben talalhat6 az alapveté mikodési eljaras
leirasa szantofoldi lzem esetén.

1. Allitsa be a gépet a megfeleléen meghatarozott
terménysorokkal parhuzamosan.

2. Végezze el a kalibracio ellenbrzését.

® Ha a kalibracio6 sikeres, folytassa az eljarast.

® Ha a kalibraciéo nem sikeres, ellenérizze, hogy a
sorok megfeleléen vannak-e meghatarozva, és
végezze el a kalibracios eljarast.

3. Kezdje meg a permetezési alkalmazast.

4. Hozzon létre egy pontos iranyité vonalat az
AutoTrac™ segitségével (lasd az Egyenes nyom
méd a kijelzén és AutoTrac™ konfiguracio fejezetet).
Ez a vonal kerll alkalmazasra, ha az érzékel6 jel
elveszett.

5. Fejezze be a fordulét a tablavégen, NE kapcsolja be
az AutoTrac™ Vision vagy AutoTrac™ RowSense™
funkcidt, mig a gép el nem hagyta a tablavéget.

6. Folytassa a permetezési miveletet. Jarjon el a
kovetkezé6 modon, ha a kdvetkez6 feltételek
jelentkeznek:

o Uj sor megkezdésekor.

a. Kapcsolja be az AutoTrac™ RowSense™
Uzemmaodot miutan mindkét mellsé kerék
teljesen parhuzamos a ndvénysorral és
mindkét lapat belefogott a terménybe.

b. Kapcsolja be az AutoTrac™ Vision rendszert
amint a gép és a kamera parhuzamos a
névény sorral, miutan elhagyta a tablavéget.

® A sor nem észlelhet6 a szenzorok altal.
a. A GPS iranyitas folytatja a vezérlést.

b. Ez a ndvény sérlilését okozhatja, ha az iranyité
vonal nem kdveti a sorokat.

c. Az érzékeldk folytatjak a vezérlést, amikor a
sor ismét észlelhetd.

® A rendszer teljesitménye nem kielégitd.

a. Lasd a Hibakeresés fejezetet a tlinetek
kezelésére.

b. Keresztbe fujo szél a termény sorokat nehezen
meghatarozhatova teszi. Ha a termény elég
magas, kapcsoljon RowSense™ iranyitasra.

c. Hasznalja az atvalté gombokat a gép
nyomvonal beallitasara az egyes atfutasok
soran.

Az AutoTrac™ kikapcsolasa

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve




Rendszer mikodtetése

Steer OFF
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Section Cirl
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N116848—UN—11FEB16

A—Kormanyzas be/ki gomb

A

VIGYAZAT: Koézutra lépés el6tt mindig
deaktivalja (tiltsa le) az AutoTrac™ rendszert.
Az AutoTrac™ letiltdsahoz az
IRANYITORENDSZER NEZET fiilr6l nyomja meg
a kormanyzas be-ki gombot (A) mig a
KORMANYZAS KiI jelenik meg.

Tovabbi AutoTrac™ beallitasok

Tovabbi AutoTrac™ képernydk

Az AutoTrac™ rendszer INAKTIVALASA a kovetkezd
modszerekkel torténhet:

Nyomja meg a kormanyzas be-ki gombot a be-ki
kozotti valasztashoz.

Forgassa el a kormanykereket 30 foknal nagyobb
mértékben.

e Kapcsolja be a széllitasi reteszt.
® (Csodkkentse a menetsebességet 0,5 km/h (0,3 mph)

ala 30 masodpercnél hosszabb idére.

A kezel6 tébb mint 7 masodpercig nem volt az
ulésben.

A nyomvonalszam moédositva lett.

BN55050,00001A9-35-15MAY 18

Guidance ShiftTrack
View Settings Settings
Implement Guidance
Tracking Mode Mode
Straight Track &~ None Y
® 4 | ®F

General Settings Ghange

AutoTrac Advanced
Settings

Lightbar Settings
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Rendszer mikodtetése

A—Megtekintés

B—Iranyitorendszer beallitasok
C—Nyomvonal eltérés beallitasok
D—Nyomkovet6 lizemmad legordiilé menii

Advanced AutoTrac Settings
Machine Direction |Forward

@:
Line Sensithvity - 'naumq-.

T @.ﬁ):%hv\,
Line Sensitivity - Heading

v o D e

Heading Lead

e~

Sieering Response Rate

. -®
oo B Sy

=z BB /2 (BlL B2.

PC14861CC—35—280CT13
Tovabbi AutoTrac™ beallitasok 1/2

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

A EFm It A~
‘ﬁ-:. o

Restore Default Settings
[: (Page 1and 2) | ';: Pw |

= (B> [BR E2.

PC14864CC—35—280CT13
Tovabbi AutoTrac™ beallitasok 2/2

A—Erégép irany legordilé lista
B—Vonal érzékenység, kovetés
C—Csokkentés gomb
D—Oszlopsav

E—Novelés gomb

F—Vonal érzékenység, utirany
G—Utirany eléretartas
H—Kormanyreakcié mértéke
|—Sugo6 gomb

PC14326CC—35—280CT13

E—Munkaeszkéz iranyitasi izemmaéd legérdiilé menii
F—Altalanos beallitasok
G—Fénysav beallitasok
H—AutoTrac™ tovabbi beallitasok
J—Vissza gomb

K—Kovetkez6 gomb

L—Elfogadas gomb

M—Befogasi érzékenység
N—Gorbe nyomvonal érzékenység
O—Alapbeallitasok visszaallitasa
P—Teljesitmény monitor

Tovabbi AutoTrac™ beallitasok

Valassza ki a gép iranyat az Er6gép irany legordilé
listabol.

Az elfogadas gomb (L) elmenti és alkalmazza a jelenlegi
beallitdsokat és visszatér az el6z6 oldalra. Az
alapbeallitasok visszaallitasa gomb (O) visszaallit
minden beallitast a gyari alapértékre. Hasznalja
utmutatéul az egyes beallitasok alapértékét. A "?" gomb
(I) megjelenit egy el6ugré ablakot az egyes
beallitdsokra vonatkoz6 sugdszdveggel.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity Tracking

Determines how aggressively AutoTrac responds
to off-track (lateral) error.

Higher Settings: Result in more aggressive
response to vehicle offtrack error.

Lower Settings: Resultinless aggressive
response to vehicle offtrack error.

N

Line Sensithity Tracking Too

Low

/s (]

PC14185CC—35—280CT13
Vonalérzékenység, nyomkévetés 1/6

!""\_/‘\_,

Line Sensithity Tracking Too
High

>

Accept

Vonal érzékenység, kovetés

Meghatarozza, hogy mennyire agressziven reagaljon
az AutoTrac™ a nyomvonal-elhagyasi (oldaliranyu)
hibara.

Nagyobb beallitas: A jarmi nyomvonal elhagyas
hibajara hevesebben reagal.

Kisebb bedllitas: A jarmi nyomvonal elhagyas hibajara
kevésbé hevesen reagal.
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Rendszer mikodtetése

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity heading

Determines how aggressively AutoTrac responds
to heading error.

Higher Settings: Resultin more aggressive
response to vehicle heading error.

Lower Settings: Result inless aggressive
response to vehicle heading error.

Line Sensithity Heading Too Line Sensithity Heading Too
Low High

) =« [

PC14186CC—35—280CT13
Vonalérzékenység, utirany 2/6

@?@

‘ >

Accept

PC8994—UN—07MAR06

A—Haladasi irany hiba
B—Nyomkovetési hiba

PC8993—UN—09MAR06

Vonal érzékenység, utirany

Meghatarozza, hogy mennyire agressziven reagaljon
az AutoTrac™ a haladasi irany hibakra.

Nagyobb beallitas: A jarm( dtirany hibajara hevesebben
reagal.

Kisebb bedllitas: A jarm( atirdny hibdjara kevésbé
agressziv reakciot eredményez.

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

Determines how agaressively the vehicle acquires
the track. This setting affects performance while
acquiring the track only.

Higher Settings: Result in more aggressive line
acquisitions.

Lower Settings: Result in smoother line
acquisitions.,

e

Acquire Sensithaty Too Low

1\_//\/\

Acquire Sensithity Too High

) -+ (B

PC14189CC—35—280CT13
Befogas érzékenység 5/6

‘ >

Accept

Befogasi érzékenység

Meghatdrozza, hogy milyen agresszivan éri el a jarmi a
nyomvonalat. Ez a beadllitas csak a nyomvonal befogasa
alatt befolyasolja a teljesitményt.

Nagy beallitas: Hevesebb nyomvonal befogast
eredményez.

Kisebb beallitas: Simabb lesz a csatlakozas a
kdvetkezd nyomvonalhoz.

Advanced AutoTrac Settings

Curve Sensitivity

Determines how aggressively AutoTrac responds
to a curve in the track. This setting affects
performance in curve track guidance only.

Higher Settings: Turn the vehicle in a smaller
radius (tighter) around the curve.

Lower Settings: Turn the vehicle in a larger radius
around the curve,

o o
4

Curve Sensithity Too Low Curve Sensithvity Too High

o/o (B (12

PC14190CC—35—280CT13
Gorbe nyomvonal érzékenység 6/6

Gorbe nyomvonal érzékenység
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Rendszer mikodtetése

Meghatarozza, hogy milyen agressziven reagaljon az
AutoTrac™ a nyomvonalon |évé kanyarra. Ez a
beallitas csak a gérbe nyomvonal iranyitasanal
befolyasolja a teljesitményt.

Diagnosztikai értékek

Nagyobb beallitas: A jarmivet kisebb fordulasi sugarral
(szlikebben) forditja egy goérbe vonalan.

Kisebb beallitas: A jarmiivet nagyobb fordulasi sugarral
forditja egy gorbe vonalan.

Speed VWithin Range

GreenStar - Dagnostic Readings X A |F| N
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, see your deaer
or visit wwan. StellarSupport.com m
Mapping
aem
(A)— view |[Autolrac - B NE N
. j =
Last Exit Code Issued:  Nia el o
@—»Tin‘lenszstExitCode: 000: 00O: 00D 000y DDO/ DODOOD ﬁm N
State Conditions Status i
@ » Steer Cirl Capabilities (Curve, Yes, Yes, No @
Reverse, Steer Sensitivity) : - :
(&) AutoTrac License SF2 OO § | ot e
GPS valid F Yes ! i |
@ Differential Correction No =
Differential Mode Selected --@ None )
@' Tracking Mode Selected Straight Track
Prrot Pro License q-@ Yes Document
® AB Line Defined E N
Free of Steer Ctrl Trouble Codes q-@ Yes
(M) Valid Implement Guidance Configuration N/a 205
@ @ Steer ONn/Off Button Off Totals
@ Vehicle Gear Selected Neutral 5:24am

Vikthin 80 Degrees of Line
Vikthin 40°% Tracking Width

CEEC]

PC12746CC—35—280CT13

GREENSTAR 3 PRO >> DIAGNOSZTIKA szoftvergomb >> AutoTrac

® (A) Nézet - Legordiild ablak.

(B) Kiadott utolsé kilépési kéd — Jelzi, hogy miért
kapcsolt le vagy miért nem kapcsol be az
AutoTrac™.

(C) Az utolsé kilépési kod ideje - Az utolso kilépési
kdd eléfordulasanak datuma és ideje.

(D) SSU képességek (kanyar, hatramenet,
kormanyérzékenység) — Jelzi, hogy a jarmi
kormany vezérl6je képes-e Gorbe nyomvonal vagy
Hatramenet Gzemmddban mikddni, illetve a
kormanyérzékenység hangolhaté-e a kijelzérél. A
kijelzett Igen vagy Nem fogja jelezni a funkcié
elérhetdségeét.

(E) AutoTrac™ eléfizetés - Megmutatja, hogy a

kijelz6 rendelkezik-e érvényes AutoTrac™
eléfizetéssel és melyik annak tipusa (SF1 vagy SF2).

(F) A GPS érvényes — Jelzi az érvényes GPS vételt.
(G) Differencia korrekcioé Jelzi a differencia
korrekcio vételt.

(H) Differencial méd kivalasztva Mutatja, hogy a
differencia korrekciés mod van kivalasztva a
StarFire™ vevén (SF1, SF2, RTK).

() Nyomkoévetés méd kivalasztva - Megmutatja,
hogy melyik nyomkdvetési mdéd van éppen
kivalasztva.

(J) Pivot Pro eléfizetés - Jelzi ha a kijelzd
rendelkezik érvényes Pivot Pro eléfizetéssel.
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Rendszer mikodtetése

(K) AB vonal meghatarozva - Jelzi, ha érvényes AB
(kezdd nyomvonal) van meghatarozva és kivalasztva
a jelenlegi nyomkoévetési médhoz.

(L) SSU hibakédoktol mentes — Jelzi, hogy az
SSU-nal van aktiv hibakéd, ami gatolhatja az
AutoTrac™ bekapcsolasat.

(M) Ervényes munkagép iranyitasi beallitas — Ha
munkagép iranyitast hasznal, ez jelzi a egyes
beallitasok és korlatozasok megfelelését.

(N) Kormanyzas Be/Ki gomb - Jelzi, hogy a
kormanyzas Be/Ki gomb Be vagy Ki allapotban van.

(O) Kivalasztott jarmii sebességfokozat — A jarmi
jelenlegi sebességfokozatat mutatja.

(P) Sebesség a tartomanyon belil - Jelzi, ha a
jarmi olyan sebességgel halad, amely az AutoTrac
mikodtetését végzd platform sebességi hatarain
belul van.

(Q) A vonalhoz 80 fokos sz6gon beliil — Jelzi, hogy
a jarm{ utiranya a befogni prébalt nyomvonalhoz 80
fokos szo6gdn belll van-e.

(R) A nyomvonal szélesség 40%-an belil — Jelzi,
hogy a jarmld nyomvonal elhagyasi hibaja a

nyomvonal térkéz 40%-an belil van-e.
BN55050,00001AA-35-20APR18
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Szerviz és karbantartas

AutoTrac™ Vision érzékel6 tisztitasa

A VIGYAZAT: A sulyos vagy halalos sériilések

elkeriilése érdekében ALLITSA LE a motort,
kapcsolja be a parkféket és huzza ki a
gyujtaskulcsot, miel6tt a kamera tisztitasat
megkezdi.

FONTOS: NE hasznaljon nagynyomasu mosot a
latészenzoron. Hasznaljon normal 345 kPa (3,4
bar) (50 psi) alatti viznyomast.

Ne hasznaljon surlédé, olajos vagy szennyezett
kendoket a latoszenzor tisztitasahoz.

N135800—UN—27FEB18

AutoTrac

A—AutoTrac™ Vision szenzor

Tisztitsa meg az AutoTrac™ latészenzort a
szennyez&désektél viz és tiszta, puha kendd
hasznalataval, sziikség szerint.

Ellendrizze, hogy az 6sszes hardver megfeleléen
meghuzasra kerllt-e és nem hianyzik-e.

BN55050,00001AB-35-20APR18

Az AutoTrac™ RowSense™ érzékelo
tisztitasa

A VIGYAZAT: A silyos vagy halalos sériilések

elkerulése érdekében ALLITSA LE a motort,
kapcsolja be a parkféket és huzza ki a
gyujtaskulcsot, miel6tt a sorérzékeld tisztitasat
megkezdi.

N135801—UN—27FEB18

AutoTrac

A—AutoTrac™ sorérzékel6
B—AutoTrac™ sor érzékel6 lapat

A sorérzékel6t (A) naponta kell ellenérizni, hogy
tisztitasuk szikséges-e.

Ha az érzékelén sok anyag gyllt 6ssze, az
megakadalyozhatja a szabad mozgast és hatranyosan
befolyasolhatja a teljesitményt. A sorérzékel6
tisztitasahoz tavolitsa el a szennyezédést az
érzékel6rol és a kornyékérdl a gép mindkét oldalan.

Ellenérizze az érzékel6 lapatok (B) akadalytalan
mozgasat.

Ellenérizze, hogy az 6sszes hardver megfeleléen
meghuzasra kerllt-e és nem hianyzik-e.

BN55050,00001AC-35-20APR18

A RowSense™ szenzorok és a tarto
eltavolitasa — R4030, R4038, R4044, R4045
és R4060

MEGJEGYZES: A R4038 ldthaté. Az R4030, a R4044, a
R4045 és az R4060 hasonloak.

A jobb oldal kertil bemutatasra. A bal oldal hasonlé.

A RowSense™ konzolok felszerelve maradhatnak
420 mm (16,5 in) kerékszélességig.

A RowSense a Deere & Company markaneve
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Szerviz és karbantartas

A—Kerékburkolat
B—Csavar (12 darab)
C—Anyak (2 hasznalt)

1. Allitsa a gépet a lehetd legszélesebb
nyomtavbeallitasra.
2. Kerékburkolattal szerelt gépek: Szerelje ki és

6rizze meg a kerékburkolat (A) csavarjait (B) és
anyait (C).

v
N119991—UN—24SEP15

A—Csavarok (5 darab)
B—Kerékmotor fedél

3. Tavolitsa el és tegye el a csavarokat (A) és a
kerékmotor burkolatot (B).

N116285—UN—26FEB15

N120061—UN—17FEB16

A—Szenzor vezetékkoteg
B—RowSense™ vezetékkoteg
C—Kabelkotegelo
D—P-bilincs (2 db)

E—Csavar (2 darab)

4. Kosse le a szenzor vezetékkoteget (A) a
RowSense™ vezetékkotegrél (B).

5. Szerelje le a csavarokat (E), a P-bilincseket (D) és
kabelkotegelét (C).

) |
N119992—UN—24SEP15
A—RowSense™ vezetékkoteg
B—Kabelkotegelok (3 db)

6. Csavarja fel a RowSense™ vezetékkoteget (A) és
rogzitse kabelkotegelbkkel (B) az abra szerint.

MEGJEGYZES: Ha sorkézmiivel6 kerekeket kell
hasznalni, azutén csak a RowSense™ szenzor
szerelvényt és az also tartdt tavolitsa el. A f6
RowSense ™ tartd nem fogja zavarni a kereket és a
gumiabroncsot.
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N119993—UN—29SEP15
Gép kerékburkolattal abrazolva

N120060—UN—29SEP15
Gép csak sarvédbkkel abrazolva

A—Kerékburkolat vaz
B—RowSense™ egység
C—Csavar (3 darab)

7. Tamassza meg a kerékburkolat/sarvédé vazat (A)
egy megfelel6 emelbvel.

8. Tamassza meg a RowSense™ egységet (B), és
vegye ki a csavarokat (C).

9. Szerelje le a RowSense™ szerelvényt a géprol.

MEGJEGYZES: Csak R4030, R4038 és R4044 — a
sarvédbvel és a kerékburkolatokkal felszerelt
gépek M16 x 80 csavarokat hasznalnak. Csak
sarvédbvel szerelt gépekhez hasznaljon M16 x 70
csavarokat.

Csak R4045 és R4060 — négy M16 x 70 csavar
hasznalhaté minden gép konfiguracional.

MEGJEGYZES: Négy csavar (C) van hasznalatban az
R4045, és R4060 esetében.

10. Szerelje vissza a sarvédoé tartét az el6zbleg
megtartott kétéelemekkel.

11. Szerelje vissza a termény véddkeretet (ha van) az
elézéleg eltavolitott kdtéelemekkel.

12. Szerelje fel a kerékmotor fedelét az el6zbleg
eltavolitott kdtéelemekkel.

BN55050,000048B-35-05JUN20

A RowSense™ szenzorok és a tarto
felszerelése — R4030, R4038, R4044, R4045
és R4060

MEGJEGYZES: A R4038 Iathaté. Az R4030, a R4044, a
R4045 és az R4060 hasonloak.

A jobb oldal kertil bemutatasra. A bal oldal hasonlé.

N120058—UN—29SEP15

A—Csavarok (5 darab)
B—Kerékmotor fedél

1. Allitsa a gépet a leheté legszélesebb
nyomtavbedllitasra.

Tavolitsa el és tegye el a csavarokat (A) és a
kerékmotor burkolatot (B).

N116286—UN—26FEB15
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Szerviz és karbantartas

a. Tamassza ala a sarvédo keretet (A) egy
megfelel6 emel6 berendezéssel.

MEGJEGYZES: Négy csavar hasznélatos az
R4045 és a R4060 esetében.

b. Tavolitsa el és tegye el a csavarokat (B).

MEGJEGYZES: Csak R4030 és R4044 — a sarvédével
és a termény burkolatokkal felszerelt gépekhez
M16 x 110 csavarok vannak hasznalatban. Csak
sarvédbvel szerelt gépekhez hasznaljon M16 x 80
csavarokat.

N116285—UN—26FEB15

z Csak R4045 és R4060 — négy M16 x 80 csavar
hasznalhaté minden gép konfiguracional.

N116287—UN—26FEB15
A—Kerékburkolat

B—Csavar (12 darab)

C—Anyak (2 db)

D—Kerékburkolat vaz ' b T N120057—UN—29SEP15
E—Csavar (3 darab) Gép csak sarvédbkkel abrazolva
3. Kerékburkolattal szerelt gépekhez: A—Szenzor tart
T , B—Sarvédé keret
a. Szerelje ki és 6rizze meg a kerékburkolat (A) C—Csavar (3 darab)

csavarjait (B) és anyait (C).
5. Szerelje be a szenzor tartét (A) a kerékmotor haz és

b. Tamassza meg a kerékburkolat vazat (D) egy a sarvéds keret (B) kézé a csavarokkal (C).

megfelelé emelbvel. ]
6. Allitsa be a RowSense™ szenzorokat a megfeleld
MEGJEGYZES: Négy csavar hasznalatos az termény sortavra, ha szikséges.
R4045 és a R4060 esetéeben.
FONTOS: Szigeteljen le minden elektromos

c. Szerelje ki és 6rizze meg a csavarokat (E). csatlakozast.

) A
N120041—UN—29SEP15 N119992—UN—24SEP15

Q—gérvédﬁkkeret A—RowSense™ vezetékkodteg
—Csavaro B—Kabelkotegelok (3 db)

4. Csak sarvédokkel szerelt gépeknél:
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7. Vagja le a kotoz6pantokat (B) és tekerje le a
RowSense™ vezetékkoteget (A).

N120061—UN—17FEB16
A—Szenzor vezetékkoteg

B—RowSense™ vezetékkoteg
C—Kabelkotegeld
D—P-bilincs (2 db)

E—Csavar (2 darab)

8. Csatlakoztassa az érzékeld vezetékkotegét (A) a
RowSense™ vezetékkoteghez (B).

9. Szerelje fel a P-bilincset (D), csavart (E) és
kabelkotegelét (C).

MEGJEGYZES: A RowSense™ érzékel6 harom
beallitasi helyzettel rendelkezik. Altalaban az alsé
helyzet van hasznalatban. A valtozé termény és
szantoféldi koriilmények miatt az érzékelbt lehet,
hogy (B) vagy (C) helyzetbe kell emelni.

N120064—UN—020CT15
A—Szenzor helyzet, also

B—Szenzor helyzet, k6zépsdé
C—Szenzor helyzet, fels6

10. Allitsa be a RowSense™ szenzort a
legalacsonyabb beallitasi poziciéba (A).

MEGJEGYZES: A csavarfuratok beéllitdésahoz a
kerékmotor fedelét meg kell hajlitani.

11. Szerelje fel a kerékmotor fedelét az el6zbleg
eltavolitott kdtéelemekkel.

A RowSense a Deere & Company markaneve

12. Ismételje meg az eljarast mindegyik szenzoron és
tarton.

BN55050,000048C-35-08JUN20

A RowSense™ szenzorok és konzolok
leszerelése—R4023 széles

MEGJEGYZES: A RowSense™ konzolok felszerelve
maradhatnak 420 mm (16,5 in) kerékszélességig.

N82252—UN—04NOV08

N82251—UN—O03NOV08
A—Csavarok (14 darab)

B—Kerékburkolat

1. Kerékburkolattal szerelt gépek: Szerelje ki és
6rizze meg a csavarokat (A), anyakat és a
kerékburkolatot (B).
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N119995—UN—17FEB16 N120059—UN—29SEP15

A—Szenzor vezetékkoteg A—Csavarok (5 darab)

B—RowSense™ vezetékkoteg B—Kerékmotor fedél

C—Kotozépant

D—Csavar 7. Tavolitsa el és tegye el a csavarokat (A) és a
E—P-bilincs

kerékmotor burkolatot (B).

2. Csatlakoztassa le az érzékel® vezetékkotegét (A) a
RowSense™ vezetékkotegrél (B).

3. Tavolitsa el a csavart (D), P-bilincset (E) és
kétézépantot (C).

MEGJEGYZES: Ha sormiivel6 kerekeket kivan
hasznalni, akkor csak a RowSense™ érzékel6
egységet és az also konzolt szerelje le. A
RowSense ™ fétarto nem ér a kerékhez vagy a
gumiabroncshoz. A vezetékkdteget a bemutatott
modon rakja el.

N119994—UN—28SEP15
A—RowSense™ vezetékkoteg
B—Ko6t6zépant (3 db)

8. Csavarja fel a RowSense™ vezetékkoteget (A) és
rogzitse kotdzépantokkal (B) az abra szerint.

9. Szerelje vissza a sarvédd tartot és a kerékburkolat
vazat (ha van felszerelve) a korabban kiszerelt
koétéelemekkel.

10. Szerelje fel a kerékmotor fedelet a korabban
kiszerelt kbtéelemekkel.

BN55050,0000245-35-15MAY 18

N119997—UN—28SEP15
A—Kerékburkolat vaz

B—RowSense™ egység

C—Fejes csavar (3 darab)

4. Kerékburkolattal szerelt gépek: Tamassza meg a
kerékburkolat vazat (A) egy megfelelé emeldvel.

5. Tamassza meg a RowSense™ egységet (B) és
vegye ki a csavarokat (C).

6. Szerelje le a RowSense™ egységet a géprél.

A RowSense a Deere & Company védjegye
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Szerviz és karbantartas

A RowSense™ szenzorok és konzol

kerékburkolat vazat (A) egy megfelel6 emelével és
felszerelése—R4023 széles

vegye ki a csavarokat (B).

/4

A’

A—Csavarok (5 darab)
B—Kerékmotor fedél

N82252—UN—04NOV08

N119996—UN—28SEP15

3. Tavolitsa el és tegye el a csavarokat (A) és a
kerékmotor burkolatot (B).

N119994—UN—28SEP15
A—RowSense™ vezetékkoteg

N82251—UN—03NOV08 B—Ko6t6z6pant (3 db)
A—Csavarok (14 darab)
B—Kerékburkolat

4. Vagja le a kotézdépantokat (B) és tekerje le a
™ L1 s
1. Kerékburkolattal szerelt gépek: Szerelje ki és RowSense™ vezetékkoteget (A).
6rizze meg a csavarokat (A), anyakat és a
kerékburkolatot (B).

N120039—UN—29SEP15

A—RowSense™ vezetékkoteg
B—Kerékmotor fedél

o N120040—UN—29SEP15 C—Csavarok (5 darab)
A—Kerékburkolat vaz

B—Csavarok (2 darab) 5. A RowSense™ vezetékkoteget (A) az abra szerint
2. Kerékburkolattal szerelt gépek: Tamassza meg a

A RowSense a Deere & Company védjegye
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helyzetbe allitva szerelje fel a kerékmotor fedelét
(B) a korabban kiszerelt csavarokkal (C).

N120063—UN—020CT15
A—Erzékeld helyzet, Alsé
B—Erzékeld helyzet, Kézépsé
C—Erzékel6 helyzet, Felsé

N119997—UN—28SEP15

Q:gﬁfggﬁ;ﬁ?&algj:ég 10. Allitsa a RowSense™ érzékelét az alsé bedllitasi
C—Csavarok (3 darab) helyzetbe (A).
‘e i 3 11. Szerelje vissza a sarvédd tartot és a kerékburkolat
MEGJEGYZES: Ha a gép kerékburkolatokkal van vazat (ha van felszerelve) a korabban kiszerelt
felszerelve, akkor a RowSense™ egységet (B) a kdtGelemekkel.

kerékburkolat vaza és a kerékmotor haza (A) k6zzé
kell felszerelni.

A gép minden valtozata esetén M16 x 45
csavarokat kell hasznalni.

BN55050,00001AF-35-15MAY 18

6. Kerékburkolattal szerelt gépek: Tamassza meg a
kerékburkolat vazat (A) egy megfeleld emelvel.

7. Allitsa vonalba a RowSense™ egységet (B) a
burkolat vazaval és tegye be a csavarokat (C).

FONTOS: Szigeteljen le minden elektromos
csatlakozast.

N119995—UN—17FEB16

A—Szenzor vezetékkoteg
B—RowSense™ vezetékkoteg
C—Kotozépant

D—Csavar

E—P-bilincs

8. Csatlakoztassa az érzékeld vezetékkotegét (A) a
RowSense™ vezetékkdteghez (B).

9. Szerelje fel a P-bilincset (E), csavart (D) és
kotdzépantot (C).
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Hibakeresés

AutoTrac™ Vision érzékel6
Tiinet

A RowSense™ nem valt at
letiltottrol bekapcsolt allapotra.

Nem észlelheto latoszenzor.

A rendszer nem miikodik
megfeleléen.

Nincs vide6 kép a videé6 oldalon.

Alacsony felbontasu kép jelenik
meg a kalibracids eljaras soran.

A Vision rendszert nem lehet
sikeresen kalibralni.

A RowSense a Deere & Company markaneve
Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

Probléma

Az AutoTrac™ vagy RowSense™
aktivalas hianyzik.

Nem megfeleld permetezégépre
beszerelve.

GS3 2630 kijelzd szoftver elavult. A
szoftver régebbi mint 3.30.1232,
elavult, és ujabb valtozatok lehetnek
elérhetéek.

Ellendrizze, hogy a latészenzor
megfeleléen van-e csatlakoztatva.

Diagnosztikai hibakod keletkezett.

Téves videod csatorna kivalasztva.

A latészenzor lencséi nem tisztak
vagy serultek.

Diagnosztikai hibakdd keletkezett.

A kijelz6 nem tamogat nagy
felbontasu képeket.

A latészenzor nem észleli a sort a
termény éllapota miatt.

A latészenzortdl szarmazo kép nem
elérhetd a kijelzbn.

Megoldas

Vasaroljon aktivalast az ISG oldalon.

Szerelje be jévahagyott
permetzégépre. Forduljon a John
Deere markakereskeddjéhez vagy
egy mindsitett szolgaltatohoz a
részletekért.

Frissitse a legutdbbi szoftver
valtozatra.

Ellenérizze az érzékeld
csatlakoztatasat. Ha a probléma
tovabbra is fennall, forduljon a
keresked6hoz.

Forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Menjen végig az dsszes csatornan.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon John Deere
markakereskedéjéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Tiszta latészenzor ablak.

Ha a latészenzor sérdlt, forduljon John
Deere markakereskeddjéhez vagy
egy mindsitett szolgaltatéhoz.

Forduljon John Deere
markakereskedbjéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Ez a normalis rendszer miikddés.
Prébalja meg Ujra a kalibraciot
barmely sik, gyommentes, pontos

terménysorokkal kialakitott terileten.

Lépjen a latoszenzor diagnosztikara.
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Hibakeresés

Tiinet

Probléma

A latészenzortdl szarmazo kép nem
elérhetd a kijelzbn.

A latészenzor nem észlel sortavot.

A rendszer nem észlel sort.

Megoldas

Tisztitsa meg latészenzor ablakot és
ellenérizze, hogy a kamera nem
sérllt-e. Ha a probléma tovabbra is
fennall, forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Javasolt 762 mm-es (30 in) sortavhoz.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Ellendrizze, hogy a kamera megfelel§
magassagba van-e felszerelve. Ha a
probléma tovabbra is fennall, forduljon
John Deere markakereskedéjéhez
vagy egy minésitett szolgéltatdhoz.

Allitsa be parhuzamosan a
permetezégépet a terménysorhoz.

CS812167,00008F4-35-22JUL 16

AutoTrac™ Vision teljesitmény

Tiinet

Probléma

AutoTrac™ allapot kijelzé atugrik A jelenleg hasznalt érzékel6 lehet,
az aktivalt allapotbdl (4. egység) az hogy kihuzasra kertilt.

engedélyezett allapotba (3.
egység).

A latészenzor nem észlel
terménysorokat (alacsony elfogadasi
szint).

Szeles korilmények
meghatarozhatatlan sorokat okoznak.

Megoldas

Ellenérizze a diagnosztikat az
érzékel6 allapotanak
meghatarozasahoz.

Kalibralja ujra a rendszert.

Tiszta latészenzor ablak.

Az A - B vonal telepitése a GPS-re
torténd visszaallashoz nehéz
korulmények kodzott.

Lombozat nélkdli terménysorokban
torténd Uzemeltetéshez.

Mikddtesse olyan termény sorokban,
melyben kevesebb a gyom/
szarmaradvany.

Kormanyozza a gépet manualisan.

Mikodtesse GPS iranyitas
segitségével.
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Tiinet

A permetezdgép azonnal a
terményre kormanyoz és rahaijt.

A permetez6gép fokozatosan hajt a
terményre.

Probléma

A terep okozhatja a latoé érzékeldknél
a termény sorok latasanak pillanatnyi
elvesztését.

Az érzékeld eltolasa tul nagy.

"GPS--sor" Sor bevitel méd
kivalasztva az A--B vonalla, mely nem
felel meg a terménysornak.

Az AutoTrack™ Vision tul korai
bekapcsolasa, mikor Uj savra lép, a
gép iranyvaltoztatasat okozza, mikor a
tablavéget hagyja el.

A permetez6gép megbizhatéan a
terménysor hézag kdzepének egyik
oldalara hajt.

A gumiabroncsok becstlt sorokban
torténdé mikodtetése.

A rendszer nincs Ujrakalibralva a
megvaltozott feltételekhez, mint a
termény magassaga vagy
fényviszonyok.

Tul gyors Uzemeltetés a rendszer
hataraihoz viszonyitva.

A rendszer nem kapcsol at a GPS-re.

A vilagitas lehet, hogy nem megfelel6
a rendszer révid termény melletti
Uzemeltetéséhez.

Nincs elég hely a sorban tortén6
kormanyzashoz.

Megoldas
Vérjon az idéjarasi korilmények
javulasara.

Kormanyozza a gépet manualisan.

Mikodtesse GPS iranyitas
segitségével.

Az erzekel6 eltolasanak visszadllitasa
nullara (alapértelmezett). Allitson még
rajta, ha szikséges.

Allitsa be az A--B vonalat, mely
megfelel a termény soroknak.

Akkor kapcsolja be az AutoTrac™
Vision rendszert, miutan
megbizonyosodott réla, hogy a gép
parhuzamos a termény sorral és a gép
a kivant termény soron van.

Tisztitsa meg latészenzor ablakot.

Kisebb oldaliranyu lejtési mez6&kon
torténd lzemeltetéshez

Vaéltoztassa meg a szenzor eltolasat.

Kerllje a becsllt sorokban val6
vezetést.

Kalibralja Ujra a rendszert.

Alacsonyabb fordulatszam. Ha a
probléma tovabbra is fennall, forduljon
John Deere markakereskedéjéhez
vagy egy minésitett szolgaltatohoz.

A - B vonal visszaallitasa.

Szereljen fel prémium vilagitas
csomagot.

Atallas kisebb gumiabroncs méretre.
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Hibakeresés

Tiinet

Permetezégép "S" utat ir le.

A permetezdgép gorbe sorokban
fut a terményre.

A permetezdgép a terményre fut
éjszakai lizemeltetés kézben

A permetezd keresztiil hajt a
terményen szeles koriilmények
kozott.

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

Probléma

Tul meredek lejték megmaszasa.

A latészenzor nem észlel
terménysorokat (alacsony elfogadasi
szint).

A Vision rendszer lehet, hogy nem
mikaodik olyan jél a magas termény
maradvannyal boritott tertileteken
(vagyis kukorica kukorican) és
oldalirdnyu lejtékon.

A rendszer tul gyakran GPS-re
kapcsol.

A latészenzor nem észlel folyamatos
terményt.

Az AutoTrac™ nincs ilyen feltételek
kozotti Uzemeltetésre behangolva.

Tul nagy a sorok gorbllete.

Ellendrizze, hogy az 6sszes lampa
tiszta-e és megfeleléen mikddik-e.

A szél a termény sorok nehezebb
meghatarozasat okozza.

Megoldas

CsOkkentse a sebességet.
Adaptiv gorbe feljegyzése.

Kevesebb gyom, magasabb ndvények
és/vagy jobb vilagitassal torténé
Uzemeltetés.

Lassabb sebességgel torténd
Uzemeltetés vagy kézi iranyitas
ezeken a terileteken keresztil, amig
javul az megbizasi szint és a Vision
rendszer Ujra bekapcsol.

Kapcsolja ki a rendszert és
mikddtesse kézi tzemmaodban vagy
hasznalja az AutoTrac™ rendszert.

Kalibralja ujra a rendszert.

Allitsa vissza a kormanyzas
érzékenységét 100-ra
(alapértelmezett) érték és allitsa be a
tovabbi beallitdsokat 100-ra
(alapértelmezett).

Allitsa be a Tovabbi beallitasokat a
kormanyzas agresszivitasanak
ndveléséhez vagy csokkentéséhez.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mingsitett szolgaltatéhoz.

Lelassitas, mas gumiabroncsok
hasznalata, talajfeltételek valtozasa.

Javitsa a teljesitményt az adaptiv
gorbe feljegyzésével.

Alacsonyabb fordulatszam.

Tisztitsa és javitsa vagy cserélje a
lampakat.

Tisztitsa meg latdszenzor ablakot.

Szereljen fel prémium vilagitas
csomagot.

Uzemeljen RowSense™ segitségével
(ha fel van szerelve).
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Hibakeresés

Tiinet

Probléma

Megoldas

Hasznalja az atvalt6 gombokat a gép
nyomvonal bedllitaséra az egyes
atfutasokhoz.

Kormanyozza a gépet manualisan.

CS812167,00008F5-35-29JUL 16

utoTrac owSense™ érzékeld
AutoTrac™ RowS ™ kel

Tiinet

A RowSense™ nem valt at
letiltottrol bekapcsolt allapotra.

Probléma

Az AutoTrac™ vagy RowSense™
aktivalas hianyzik.

Nem medfelelé permetez6gépre
beszerelve.

Nem észlelhetd RowSense™
érzékel6 (a diagnosztikai oldal a
kormanyzas bal és jobb feszliltséget
nullaként érzékeli).

GS3 2630 kijelzé szoftver elavult. A
szoftver régebbi mint 3.30.1232,
elavult, és ujabb valtozatok lehetnek
elérhetbek.

Megoldas

Vasaroljon aktivalast az ISG oldalon.

Jévahagyott permetezégépre
szerelve.

Ellenérizze, hogy a koétéelemek
megfeleléen fel vannak-e szerelve és
az 6sszes csatlakozo be van-e kotve.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Frissitse a legutébbi szoftver
valtozatra.

0OU06092,00009E1-35-24SEP15

AutoTrac™ RowSense™ teljesitmény

Tiinet

Az AutoTrac™ allapot kijelzd
atugrik az aktivalt allapotbadl (4.
egység) az engedélyezett allapotba
(3. egység).

A permetezdgép azonnal a
terményre kormanyoz és rahaijt.

A RowSense a Deere & Company markaneve
Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

Probléma

A jelenleg hasznalt érzékel6 lehet,
hogy kihuzéasra kertilt.

Az érzékeld nem észlel megbizhatd
termény kovetést és elveszti a
bekapcsolt allapotot.

A bal és jobb érzekel6k visszafelé
vannak csatlakoztatva.

Az érzékeld eltolasa tul nagy.

Megoldas

Ellenérizze a diagnosztikat az
érzékel6 allapotanak
meghatarozasahoz.

Legalabb 914 mm (3.0 ft) magas
névényekkel torténd lzemeltetés.

Mikodtesse a lapatot és erdsitse
meg, hogy a fesziltség megfelel a
megfelel6 oldalnak a diagnosztikai
oldalon.

Az erzékell eltolasanak visszaallitasa
nullara (alapértelmezett). Allitson még
rajta, ha sziikséges.
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Hibakeresés

Tiinet

A permetez6gép fokozatosan hajt a
terményre.

Permetezégép "S" utat ir le.

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve

Probléma

"GPS--sor" Sor bevitel mod
kivalasztva az A--B vonalla, mely nem
felel meg a terménysornak.

A RowSense™ tul korai bekapcsolasa
Uj savra torténé behajtaskor a
permetezégép utrdl vald letérését
okozhatja a tablavég elhagyasakor.

A rendszer nem kapcsol at a GPS-re.

A permetez6gép megbizhatéan a
terménysor kézepének egyik oldalara
hajt.

A gumiabroncsok becsult sorokban
torténd mikodtetése.

Nincs elég hely a sorban tortén6
kormanyzashoz.

A rendszer tul gyakran GPS-re
kapcsol.

Az érzékeld nem észlel megbizhato
termény kovetést és elveszti a
bekapcsolt allapotot.

Az AutoTrac™ nincs ilyen feltételek
kozotti Uzemeltetésre behangolva.

Megoldas

Az A -- B vonal beéllitasa, mely
megfelel a terménysorokhhoz.

Valtson at a "Sor" Sor bevitel mddra.

Kapcsoja be a RowSense™
rendszert, miutan biztositotta, hogy az
els6 kerekek parhuzamosak a
terménysorokkal és mindkét
RowSense™ lapat a terménybe
kapott.

A - B vonal visszaallitasa.

Tisztitsa le a lapatot és az érzékel6t.

Kisebb oldaliranyu lejtési mez&kén
torténd Uzemeltetéshez.

Véltoztassa meg a szenzor eltolasat.

Kerllje a becsult sorokban val6
vezetést.

Véltson kisebb gumiabroncs méretre
(380-as vagy kisebb gumiabroncs
szélesség javasolt).

Kapcsolja ki a rendszert és
mikodtesse kézi izemmaodban vagy
hasznélja az AutoTrac™ rendszert.

Lapatok alacsonyabb szdghelyzete.

Legalabb 914 mm (3.0 ft) magas
novényekkel torténd lUzemeltetés.

Nyomtav be-és kifelé allitasa az
Osszes gumiabroncs kézépvonalanak
a terménysor kdzépvonalatol 381 mm-
re (15 in) torténd Gzemeltetéséhez.

Allitsa vissza a kormanyzas
érzékenységét 100-ra
(alapértelmezett) érték és allitsa be a
tovabbi beallitdsokat 100-ra
(alapértelmezett).
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Hibakeresés

Tiinet

A permetezdgép gorbe sorokban
fut a terményre.

Probléma

Tul gyors Uzemeltetés a rendszer
hataraihoz viszonyitva.

Tual nagy a sorok gorbilete.

Megoldas

Allitsa be a Tovabbi beallitasokat a
kormanyzas agresszivitasanak
noveléséhez vagy csokkentéséhez.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon John Deere
markakeresked&jéhez vagy egy
mindsitett szolgaltatéhoz.

Lelassitds, mas gumiabroncsok
hasznalata, talajfeltételek valtozasa.

Alacsonyabb fordulatszam. Ha a
probléma tovabbra is fennall, forduljon
John Deere markakereskedéjéhez
vagy egy minésitett szolgaltatohoz.

Javitsa a teljesitményt az adaptiv
gorbe feljegyzésével.

Alacsonyabb fordulatszam.

0OU06092,00009E2-35-19NOV15

AutoTrac™ allapot kijelzé
Tiinet

AutoTrac™ allapot kijelz6 nem
mutatja a telepitett kijelz6t (elsé

egység).

AutoTrac™ allapot kijelzé6 nem
mutatja a konfiguralt kijelz6t
(masodik egység).

Az AutoTrac a Deere & Company markaneve
A RowSense a Deere & Company markaneve

Probléma

AutoTrac™ Vision vagy AutoTrac™
RowSense™ koétéelem nincs
telepitve.

AutoTrac™ vagy RowSense™ nincs
aktivalva.

Az iranyitérendszer nincs
bekapcsolva.

AutoTrac™ nincs telepitve.
A — B vonalat létre kell hozni.

Hibakodok létrehozva.

Nincs GPS jel.

Uzemeltetés behajtott szorokerettel
és szallité fokozatban.

Megoldas

AutoTrac™ Vision vagy AutoTrac™
RowSense™ kotéelem telepitése.

AutoTrac™ vagy RowSense™ nincs
aktivalva.

Kapcsolja be az iranyitérendszert.

Az AutoTrac™ telepitése.
Hozza létre az A - B vonalat.

Jegyezzen fel a hibakddot. Hozza
helyre a hibakédokkal jelolt
problémakat.

Ellen6rizze a StarFire rendszert.
Varjon tiszta égboltra.

Hajtsa ki a szérokereteket és
csokkentse a fokozatot.

40-7



Hibakeresés

Tiinet

AutoTrac™ allapot kijelz6 nem
mutatja az engedélyezett kijelz6t
(harmadik egység).

AutoTrac™ allapot kijelz6 nem
mutatja az aktivalt kijelz6t
(negyedik egység).

Probléma

Megoldas

AutoTrac™ gomb nincs megnyomva. Nyomja meg az AutoTrac™ gombot.

Folytatas gomb nincs megnyomva.

Nyomja meg a folytatas kapcsolét.

0OU06092,00009E5-35-050CT15
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Miszaki adatok

Az EK-megfelel6ségi nyilatkozat csak azokra a gépekre vonatkozik, amelyeken a CE jelolés
megtalalhato

EK-megfeleldségi nyilatkozat

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.
Az alabb megnevezett személy kijelenti, hogy a:

Termék: RG3 vezérld
Cikkszam: SRG3

medfelel az 6sszes vonatkozo rendelkezésnek, valamint az alabbi iranyelvek alapvetd kévetelményeinek:

Iranyelv

Darabszam

Hitelesitési modszer
Elektromagneses kompatibilitas (EMC) 2004/108/EK

Sajat igazolas, az iranyelv Il. melléklete szerint

A termék megfelel a kovetkez8d szabvanyoknak, illetve e EN 55024:2010
egyéb elGirasoknak:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Annak a személynek a neve és cime, aki az Eurépai Koz6sségben felelés a miszaki felépitésre vonatkozé dokumentacio osszeallitasaért:
Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163

Tanusitvany kiallitasanak helye: Urbandale, lowa U.S.A.

A tanusitvany kiallitdsanak datuma: 2015 oktdber 29.

Név: Ryan R. Fehér

Beosztas: Fejlesztési vezetd, Communications & Automation
Gyarté egység: John Deere Intelligent Solutions Group

0OU06092,00009EA-35-19NOV15

DXCE01—UN—28APR09

Az EK-megfelel6ségi nyilatkozat csak azokra a gépekre vonatkozik, amelyeken a CE jelolés
megtalalhato

EK-megfeleldségi nyilatkozat

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.
Az alabb megnevezett személy kijelenti, hogy a:

Termék: Optikai vezeté kamera
Cikkszam: SVRG

medfelel az 6sszes vonatkozo rendelkezésnek, valamint az alabbi iranyelvek alapvetd kévetelményeinek:
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Miiszaki adatok

Iranyelv Darabszam

Elektromagneses kompatibilitas (EMC) 2004/108/EK

Hitelesitési modszer
Sajat igazolas, az iranyelv Il. melléklete szerint

A termék megfelel a kovetkezd szabvanyoknak, illetve

. e 2 e EN 55024:2010
egyéb elGirasoknak: o EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Annak a személynek a neve és cime, aki az Eurépai Kozésségben felelés a miszaki felépitésre vonatkozé dokumentacioé osszeallitasaért:
Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163

Tanusitvany kiallitasanak helye: Urbandale, lowa U.S.A.

A tanusitvany kiallitdsanak datuma: 2015 oktdber 29.

Név: Ryan R. Fehér

Beosztas: Fejlesztési vezetd, Communications & Automation
Gyart6 egység: John Deere Intelligent Solutions Group

0OU06092,00009EB-35-19NOV15

DXCE01—UN—28APR09

Az EK-megfelel6ségi nyilatkozat csak azokra a gépekre vonatkozik, amelyeken a CE jel6lés
megtalalhatoé

EK-megfelel6ségi nyilatkozat

Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A.
Az alabb megnevezett személy kijelenti, hogy a:

Termék: TAC érzékel6
Cikkszam: SXRG

medfelel az 6sszes vonatkozo rendelkezésnek, valamint az alabbi iranyelvek alapvetd kévetelményeinek:

Iranyelv Darabszam

Hitelesitési modszer
Elektromagneses kompatibilitas (EMC) 2004/108/EK

Sajat igazolas, az iranyelv Il. melléklete szerint

A termék megfelel a kbvetkezd szabvanyoknak, illetve e EN 55024:2010
egyeéb elbirasoknak:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Annak a személynek a neve és cime, aki az Eurépai K6zosségben felelés a miszaki felépitésre vonatkozé dokumentacioé sszeallitasaért:
Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Tanusitvany kiallitasanak helye: Urbandale, lowa U.S.A.
A tanusitvany kiallitdsanak datuma: 2015 oktdber 29.
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Miiszaki adatok

Név: Ryan R. Fehér
Beosztas: Fejlesztési vezetd, Communications & Automation

Gyart6 egység: John Deere Intelligent Solutions Group

|

DXCE01—UN—28APR09
0OUO06092,00009EC-35-19NOV15

A datum koéd azonositasa
Optikai vezeté6 kamera

-

JOHN DEERE )

COMPONENT SERIAL NUMBER
*PCSVRVGAXOOOXX #

T 010 I 0

MONCULAR GAMERA
DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS
DATE CODE YYWW MADE GERMANY
| AUTO TRAC VISION PFA10597

J

N126317—UN—140CT16
Példa termékcimkére

DATE CODE YY WW
©

PC17574—UN—16AUG13
Datum kéd minta

A—Datumkéd (Gyartas datuma
B—Gyartasi év utolso két szamjegye
C—Gyartasi hét szama a gyartas naptari évén beliil

Hasznalja az egylencsés kamera termékcimkén
talalhatdé datumkodot (A) a gyartas datumanak
azonositasahoz. Az “YY" (B) a gyartas évének utolsé
két szamjegyét jeldli; a “WW” (C) a gyartas hetének
szamat jeldli az adott naptari éven beldl.

MEGJEGYZES: A gyartési hét szama
01-53 k6zott lehet.

Datumkod
YY Gyartasi év utolsé Példa:
két szamjegye 13=2013
14=2014
15=2015
ww Gyartasi hét szama a | Példa:
01, 02, 03,...53

Datumkod
gyartas naptari évén
beldl
TAC érzékelo
4 N
JOHN DEERE

Component Serial Number  XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
PART NUMBER: XXXXXXX @DATE CODE: YYWW

(000no00onDonoo00o0ooo0onooooO00oo0

DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS ~ MADE IN XXX

N126318—UN—140CT16
Példa termékcimkére

DATE CODE YY WW,
©

PC17574—UN—16AUG13
Datum kéd minta

A—Datumkod (Gyartas datuma
B—Gyartasi év utols6 két szamjegye
C—Gyartasi hét szama a gyartas naptari évén beliil

Hasznalja a TAC érzékel6 termékcimkéjén talalhatod
datumkadot (A) a gyartas datumanak azonositasahoz.
Az “YY" (B) a gyartas évének utolso két szamjegyét
jeldli; a “WW” (C) a gyartas hetének szamat jeldli az
adott naptari éven bellil.

MEGJEGYZES: A gyartési hét szama
01-53 kdzétt lehet.

Datumkod
YY Gyartasi év utolso Példa:
két szamjegye 13=2013
14=2014
15=2015
ww Gyartasi hét szama a | Példa:
gyartas naptari évén |01, 02, 03,...53
bell

45-3




Miiszaki adatok

RG3

.)l(g())l(-l)g(%l(i)l(EREXXXXXX XXXXX, XXXXX D ATE YYYY MM DD

HWS,N: XXXO00KXKXEY YY VMM " Y’
CONTINENTAL A2C XXXXXXXXXX © ®
MADE IN CZECH REPUBLIC

N126319—UN—140CT16

Datum kéd minta
N126320—UN—140CT16

Példa termékcimkére A—Datumkéd (Gyartas datuma
B—Gyartas éve

C—Gyartas hénapja
D—Gyartas napja

Hasznalja az RG3 termékcimkén talalhaté datumkdédot
(A) a gyartds datumanak azonositasahoz. Az “YYYY"
(B) a gyartas évét jeldli; az “MM” (C) a gyartas hénapjat
jeldli; a "DD" (D) a gyartas napjat adja meg.

CS12167,000092A-35-170CT16

Eurazsiai Gazdasagi Unié — EAC

EBpasufickuit skoHoMuueckuit cows (EADC)

NHdopmauma 06 npenuax, KOTopble UMEKT 3HAaK COOTBETCTBUA TPeHOBaHUAM TEXHUYECKMX PEFaMEHTOB
EBpasninckoro skoHommuyeckoro cotosa (EAIC)

Mpounzsogutens: Komnanna Deere & Company
r. MonuH, WTtaT UnnunHomc, CLLA

Mogenb: Kamepa cuctembl Hasuraumm AutoTrac Vision
CoenaHo B lepmaHun.

HavmeHoBaHWe 1 agpec yNnoJIHOMOYEHHOTO NPeACTaBUTENA HA TepPUTOPUM EBPA3MIMCKOro 3KOHOMMYECKOTo Coto3a
(EADC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHOM OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:
142050, Poccus, MockoBcKas obnactb, lomoaenoBcKMin palioH, r. Jlomoaenoso, MMKpopainoH "benbie
ctonbwbl", Bnagerue "Cknagpbl 104," ctp. 2.

[N nonyyeHns TeXHNMYECKoW NoAdep KKK 0bpallaiiTech K Annepy, 06CayKMBaloLWEeMY BaLly
opraHusaumtio.

EAL

N126323—UN—180CT16
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Miiszaki adatok

Eurasian Economic Union - EAC
Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: AutoTrac Vision Camera
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126324—UN—180CT16

EBpasufickut skoHoMuueckutt comos (EA3C)

NHdpopmauma 06 nsaenmnax, KOTopble MMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeBOBaHMAM TEXHUUYECKMX PernameHToB
EBpasunickoro akoHomuyeckoro cotosa (EA3C)

MpounssoaunTtens: KomnaHua Deere & Company
r. Monun, Wrtat UnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: Aatunk TAC
CpoenaHo B lepmaHumn

HaumeHoBaHMWe 1 agpec ynosIHOMOYEHHOro NpeacTasMTeNa Ha TeppuTopun EBpasninckoro sKOHOMMYECKOro Coto3a
(EASC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTLIO "[AXoH Anp Pych”

Appec:
142050, Poccua, MockoBcKas o61acTb, [lomoaenoBCcKuit paiioH, r. lomoaenoBo, MUMKpopanoH "besble
cTon6ol", BnageHue "Cknagpl 104," cTp. 2.

[na nonydeHns TeXHNYECKOW noaaepKkm obpaluanTech K annepy, obcayKusaowemy saLly
opraHu3aumio.

EAL

N126325—UN—180CT16
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Miiszaki adatok

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model : TAC Sensor
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126326—UN—180CT16

EBpasuiickuii skoHoMuuecKHH coio3 (EADC)

NHpopmauma 06 nsaennax, KOTopble UMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeHOOBaAHMAM TEXHUYECKUX PEerNameHTOB
EBpasunickoro skoHommuuyeckoro cotosa (EA3C)

Mpounssogutens: KomnaHma Deere & Company
r. Monun, Wrtat NnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: KoHTponnep RG3
CoenaHo B Yexum

HavmeHoBaHWe 1 aApec yNoJIHOMOYEHHOro NpeACcTaBUTeNs Ha TePPUTOPUM EBPA3UIICKOrO 3KOHOMMUYECKOTO COto3a
(EA3C): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:

142050, Poccusi, MockoBcKas obnacTb, [lomoaen0BCKMIA palioH, . JJomoaenoBo, MUKpopanoH "benble
cTonbbl", BnageHue "Cknagbl 104," cTp. 2.

[ns nosyvyeHns TEXHUYECKOM NoaaepKKu obpallaiTecs K gunepy, 06CayKunsaroLLemy Bally
opraHusaumio.

EAL

N126321—UN—180CT16
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Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A

Model: RG3 Controller
Made in Czech Republic

Limited Liability Company "John Deere Rus”
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro

N126322—UN—180CT16
CS$12167,000092B-35-170CT16

A gép élettartama

Ezt a gépet hosszu élettartamra tervezték és gyartottak,
azonban a tényleges élettartamat jonéhany tényezé,
(munkakdrilmények zordsaga, a javasolt
karbantartasok elvégzése, stb.) befolyasolja. (Lasd a
kezelési utasitas Karbantartas cimi fejezetét.)

Rendszeresen ellenérizze és vizsgalja at a gépet a
John Deere szervizellatéjaval kézdsen. Az atvizsgalas
eredményeként On javaslatot kaphat adott szerviz
munkak elvégzésére, egy részegyseég javitasara vagy
cseréjére és amennyiben élettartamanak végéhez ért, a
gép munkabdl torténé kivonasara. (Lasd a kezelési
utasitas selejtezésre vonatkozo fejezetét, a gép
részegysegeinek hulladék elhelyezésével vagy
Ujrahasznositasaval kapcsolatban.)

Egyetlen gép sem mikodtethetd javitast igényld
biztonsagi tartozékokkal vagy a biztonsagi
berendezések hidnyaban. A gép mikddtetése elbtt
minden hianyzé biztonsagi tartozékot (a biztonsagi
jelzéseket is beleértve) potolni kell, illetve a sérlt
biztonsagi tartozékokat ki kell javitani.

DX,MACH,DESIGN,LIFE-35-14SEP15

Képrogzité eszkdzok altal gyiijtott képek

Qo)

ZX256135—UN—09SEP15
Az Uzemeltetés és a funkcionalitas fokozasa érdekében
néhany rendszer felszerelhetd a gépre, amelyek
képrogzitd eszkdzok képeit hasznaljak fel.

A képrogzitd eszkdzok a rendszer hasznalata sorén a
tablara, a ndvényre, a gépre és a kisegit jarmivekre
vannak iranyitva.

Ezek a képrogzité eszkdzok a gépkezelérdl vagy az
utasokrol szintén készithetnek képeket a rendszer
mikodése soran.

Tudnia kell azt, hogy ezen kamerak altal rogzitett képek:

o A fllkében, a gépkezeld részére lathatéak.

45-7
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® A rendszerben rogzitésre kertlnek hibakeresés
céljabal.

® A rendszerben rogzitésre kertilnek a rendszer
teljesitményének ndvelése céljabal.

A rendszerekben hasznalt kamerdk képeinek
rogzitésének megakadalyozasahoz kdvesse a kezelési
utasitas lépéseit, hogy hogyan kapcsolhatja ki a
rendszert.

0OU06092,00009EE-35-17NOV15
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A John Deere Szerviznek koszénhetéen On folyamatosan dolgozhat
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. TS100—UN—23AUG88
Segitink Onnek a minimumra csokkenteni az allasidét
azzal, hogy a lehetd leggyorsabban juttatjuk el az On
kezébe az eredeti John Deere alkatrészt.

Ez az amiért fenntartunk egy nagy és sokreéti raktarat
— hogy egy ugrassal az On igénye el6tt legylnk.

DX,IBC,A-35-04JUN9O

A megfelel6 szerszamok

TS101—UN—23AUG88
A j6 szerszamok és tesztberendezések lehetbvé teszik
a Szervizlink részére a hiba gyors behatarolasat és
javitasét ... hogy takarékoskodjunk az On idejével és
pénzével.

DX,IBC,B-35-04JUNS0

Jol képzett technikusok

TS102—UN—23AUG88
A John Deere technikusok sohasem fejezik be az
iskolat.

A rendszeres tanfolyamok biztositjak az embereinknek,
hogy ismerjék az On gépét és tudjak, hogyan kell a
karbantartasukat, javitasukat végezni.

Eredmény?
Tapasztalat, amire szamithat!

DX,IBC,C-35-04JUN90

Gyorsszerviz

TS103—UN—23AUG88
A mi el6nylnk, a gyors, hatékony szerviz, amikor és
ahol On akarja.

Elvégezhetjiik a javitast az On, vagy a mi
mihelylnkben, a korilményektdl fliggbéen: hivjon
minket, bizza rank magat.

A JOHN DEERE SZERVIZ ELONYE: Ott lesziink, ahol
szliiksége van rank.

DX,IBC,D-35-04JUN90
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