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Uvod

Predmluva

POZORNE S| PROCTETE TENTO NAVOD K POUZITI,
abyste se naudili spravné obsluhovat systém. V
opacném pfipadé mize dojit k vdZznému Urazu osob
nebo k poskozeni zafizeni. Tento navod k pouziti a
vystrazné Stitky pro umisténi na stroj jsou k dispozici i v
jinych jazycich. (S objednavkou se obratte na prodejce
John Deere.)

TUTO PRIRUCKU JE TREBA POVAZOVAT za
nedilnou souc¢ast systému a pfi prodeji systému by méla
zustat pfilozena.

HODNOTY VELICIN UVEDENE V TOMTO NAVODU k
pouziti jsou uvedeny v metrickych i angloamerickych
jednotkach. Pouzivejte jen spravné dily a spojovaci
material. Na metrické Srouby, pfip. palcové Srouby jsou
nezbytné rozdilné klice.

Oznaceni VPRAVO a VLEVO se vztahuje ke sméru
jizdy stroje vpred.

ZARUKA je poskytovana jako soudast podptrného
programu John Deere pro zakazniky, ktefi provadéji
obsluhu a udrzbu stroje podle pokyn( v tomto navodu k
pouziti. Zaruka na hardware GreenStar je vysvétlena v
zarucénim certifikatu, ktery byste méli obdrzet od svého
prodejce.

Tato zaruka vam zajistuje, ze spole¢nost John Deere
bude podporovat své vyrobky v pfipadé, Ze se u nich v
zarucni dobé vyskytnou zavady. Za uré€itych podminek
poskytuje John Deere rovnéz moznost zdokonaleni
vyrobku v misté pouzivani, ¢asto bezplatné, a to i pokud
jiz zaru¢ni doba vyrobku uplynula. Pokud dojde k
nespravnému pouzivani systému nebo k modifikaci
vyrobku vedouci ke zméné jeho vlastnosti mimo
puvodni specifikace vyrobce, zaruka bude neplatna a
provedeni zlepSeni u zakaznika mize byt odepfeno.

CS12167,000075B-16-26MAR15
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Bezpecnost

Oznaceni bezpec¢nostnich informaci

T81389—UN—28JUN13
Tento symbol upozorfiuje na nebezpeci. Uvidite-li na
stroji nebo v tomto navodu tento vystrazny symbol,
davejte pozor, protoze hrozi potencialni riziko
zpusobeni zranéni.

Dodrzujte doporu¢ena opatieni a zasady bezpecnosti
pfi praci.

DX,ALERT-16-29SEP98

o

VYZNAM VYSTRAZNYCH NAPISU

w r

Cl

A\ NEBEZPE

A VAROVANI

A POZOR

NEBEZPECI; Vystrazny napis NEBEZPECI oznaduje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabranéno — bude mit za nasledek umrti nebo vazné
poranéni.

VAROVANI; Vystrazny napis VAROVANI oznaduje
nebezpecénou situaci, kterd — pokud ji nebude
zabranéno — by mohla mit za nasledek umrti nebo
vazné poraneéni.

POZOR; Vystrazny napis POZOR oznacuje
nebezpecnou situaci, ktera — pokud ji nebude
zabradnéno — by mohla mit za nasledek drobné nebo
stfedné zavazné poranéni. Napis POZOR také muze
upozorfiovat na nebezpecné postupy souvisejici s
udalostmi, které mohou vést ke zranéni osob.

Vystrazné napisy NEBEZPECI, VAROVANI nebo
POZOR se pouzivaji spolecné s vystraznymi symboly.
Heslo NEBEZPECI oznaduje nejvazngéjsi riziko.
Vystrazné znacky NEBEZPECI a VAROVANI jsou

umistény v blizkosti zdroji nebezpedi. Vystrazné
znacky typu POZOR udavaji obecné zasady
bezpecnosti. Oznaceni POZOR upozorriuje také na
bezpelnostni pokyny v této pfirucce.

DX,SIGNAL-16-050CT16

Dodrzovani bezpeénostnich pokynt

TS201—UN—15APR13
Peclivé se seznamte se vSemi bezpeénostnimi pokyny
v tomto navodu a s bezpecénostnimi Stitky na stroji.
Udrzujte vystrazné znacCky v dobrém stavu. Schazejici
nebo poskozené bezpecnostni Stitky vyménite.
Zajistéte, aby nové komponenty zafizeni a nahradni dily
byly opatfeny spravnymi bezpeénostnimi Stitky.
Nahradni bezpecnostni Stitky jsou k dostani
u autorizovaného prodejce produktd John Deere.

Pro dily a sou¢asti dodavané jinymi dodavateli mohou
byt k dispozici dalSi bezpe&nostni informace, které
nejsou uvedeny v tomto navodu k obsluze.

Naucte se, jak spravné obsluhovat stroj a jak spravné
pouzivat ovladaci prvky. Nedovolte, aby stroj pouzivala
osoba bez zaSkoleni.

Udrzujte vozidlo v dobrém provoznim stavu.
Nepovolené zmény provedené na stroji zhorsuji jeho
funkce, snizuji bezpecnost provozu a zkracuiji zivotnost
stroje.

Jestlize neporozumite nékteré casti této pfirucky a
potfebujete pomoc, obratte se na prodejce produktd
John Deere.

DX,READ-16-16JUN09
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Bezpecnost

Bezpecné provadéni udrzby

TS218—UN—23AUG88
Pfed zacatkem prace se dukladné seznamte
s postupem udrzby. Pracujte na Cistém a suchém misté.

Nikdy nepromazavejte, neprovadéjte udrzbu ani
nesefizujte vozidlo, které je v pohybu. Dbejte, aby
nedoslo k zachyceni rukou, nohou nebo odévu
pohyblivymi sou¢astmi. Zastavte vSechna hnaci Ustroji
a pomoci ovladacich prvka odtlakujte potrubi a hadice
soustavy. Spustte nafadi na zem. Zastavte motor.
Vytahnéte klicek ze spinaci skfifiky. Nechejte stroj
vychladnout.

Dily stroje, které musi byt pfi udrzbé zvednuty, zajistéte
pevnymi podpé&rami.

Vzdy dbejte na dobry stav a odborné provedenou
montaz vSech dilll. PoSkozené ¢asti okamzité opravte.
Opotfebené nebo poskozené dily vymérite. Odstrarite
vSechny nanosy mastnoty, oleje nebo bahna.

U zafizeni s vlastnim pohonem odpojte pfed
nastavovanim elektrické soustavy nebo svareni na stroji
zemnici kabel baterie (-).

Dfive nez zahdjite servis elektrického systému nebo
svareni na stroji, odpojte kabelové svazky u vle¢eného
naradi.

Pad pfi ¢isténi nebo jinych pracich ve vyskach mlze
vést k vaznému poranéni. Pro snadny pfistup ke
kazdému mistu montaze pouzijte zebfik nebo ploSinu.

Pouzivejte pevné a bezpecné opérné body pro ruce a
nohy.

DX,SERV-16-28FEB17

Spravné pouzivani stupacek a madel

T133468—UN—15APR13
Zabrarite padu. PFi nastupovani a vystupovani budte
otoCeni ke stroji. Udrzujte tfibodovy kontakt se
stupackami, madly a zabradlim.

Dbejte zvlast velké opatrnosti v kluzkych podminkéch
pfi vyskytu bahna, snéhu a vlhkosti. Udrzujte stupacky
Cisté, zbavené mazacich tukd a olejd. Nikdy
neseskakujte ze stroje. Nikdy nevystupujte na stroj ani
nesestupujte ze stroje, je-li v pohybu.

DX,WW,MOUNT-16-120CT11

Bezpecna manipulace s elektronickymi
soucastkami a konzolami

TS249—UN—23AUG88
Pad béhem montaze nebo demontaze elektronickych
soucasti namontovanych na zafizeni mize byt pfi¢inou
vazného poranéni. Pro snadné dosaZeni na kazdé
montézni misto pouZivejte Zebfik nebo plosinu.
Pouzivejte pevné a bezpecné opéry hornich a dolnich
koncetin. Nemontujte ani nedemontujte soucasti
v mokrych ani mrazivych podminkach.

Pokud montujete nebo opravujete zakladnovou stanici
RTK na v&Z nebo jinou vysokou konstrukci, pouZivejte
horolezce s osvéd&enim.

Pokud montujete nebo opravujete stozar GPS pfijimace
vyuzivaného pro nafadi, pouzivejte spravné techniky
zvedani a spravné ochranné vybaveni. Stozar ma

05-2



Bezpecnost

velkou hmotnost a obtiZné se s nim manipuluje. Pokud
neni montazni misto pfistupné ze zemé nebo servisni
plosiny, je nutna pfitomnost dvou osob.

DX, WW,RECEIVER-16-24AUG10

Spravné pouzivani elektronického displeje
Elektronické displeje jsou sekundarni zafizeni, jejichz
ukolem je pomahat fidi€i v provadéni €innosti na poli,
zvySovat pohodli a poskytovat zdbavu. Displeje mohou
nabidnout Siroké spektrum funk&nosti, pouzivaji se v
fadé raznych aplikaci systému stroju a Ize je pouzivat s
jinymi sekundarnimi zafizenimi jako pfiru¢nimi
elektronickymi zafizenimi.

Sekundarni zafizeni je libovolné zafizené, které neni
nutné k provozovani stroje k primarnimu uréeni. Za
bezpelny provoz a fizeni stroje vZzdy odpovida Fidi€.

Aby béhem provozu stroje nedochazelo k uraziim:

e Nastavte displej do spravné polohy v souladu s
navodem k montazi. Zajistéte bezpeéné upevnéni
zarizeni tak, aby zafizeni nepfekazelo vyhledu fidiCe
ani nekolidovalo s jinymi ovladacimi prvky stroje.

® Nenechavejte se displejem rozptylovat. Zustarite
pozorni. Vénujte pozornost stroji a sledujte okoli.

® Za pohybu stroje nemérite nastaveni ani
nepfistupujte k funkcim, které vyzaduji delsi
pouzivani ovladacich prvki displeje. Nez se pokusite
o &innosti tohoto druhu, zastavte stroj na bezpe¢ném
misté a zaparkujte ho.

e Nikdy nenastavujte hlasitost tak silnou, abyste
neslyseli vnéjsi provoz a vozidla zachranné sluzby.

K zajisténi bezpecného provozu mohou byt nékterée
funkce displeje neaktivni, dokud se neomezi pohyb
stroje nebo dokud nebude stroj zaparkovan. Preklenuti
téchto bezpecnostnich funkci muze byt porusenim
pFislusného zakonu a mlze mit za nasledek vazné
Skody, téZké urazy nebo smrt.

Funkce displeje pouZivejte, pouze pokud vam to
okolnosti dovoluji bezpe€né a v souladu s poskytnutym
navodem. Pfi pouzivani kteréhokoli sekundarniho
zafizeni vzdy dodrzujte pravidla bezpeéné jizdy, statni
nebo mistni zakony a dopravni pfedpisy.

RR94114,0001FFA-16-18DEC14

Bezpecna obsluha navadécich systému
Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pred
vjezdem na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci
systémy. Pfi jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte)
navadéci systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka obsluhy za
ucelem ucinnéjSiho provadéni operaci na poli. Za drahu
stroje vzdy odpovida obsluha. Navadéci systémy

automaticky nedetekuji pfekazky i jiné stroje ani
nezabrani kolizim s nimi.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni stroje. Mezi né patfi zejména
AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, Automatizace
zataceni AutoTrac™, AutoTrac™ Universal (ATU),
RowSense™ a Synchronizace stroju.

Predejdéte urazum obsluhy a jinych osob:

® Je zakazano vystupovat na stroj nebo z néj
sestupovat, je-li v pohybu.

® Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
navadéciho systému.

- Jestlize pouzivate iTEC™ Pro nebo Automatizaci
zata€eni AutoTrac™, ovéite, zda jsou nastaveny
pfesné hranice.

- Jestlize pouzivate aplikaci Synchronizace stroju,
zajistéte, aby domovsky bod nasledovnika byl
kalibrovan s dostatecnou vzdalenosti mezi stroji.

e Budte pozorni a sledujte okoli.

® Prevezmeéte fizeni na volantu, pokud je nezbytné
predejit nebezpeci na poli, vyhnout se osobam,
zafizeni nebo jinym pifekazkam.

® Pokud nizka viditelnost ovliviiuje vasi schopnost Fidit
stroj a rozeznat osoby nebo prekazky v draze stroje,
zastavte provoz.

® Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci
stroje a pfizplUsobte rychlost stroje.

JS856696,0000ABC-16-20DEC17

Prectéte si priruCku pro navadeéni

Nez za¢nete pracovat se systémem AutoTrac™,
prectéte si celou pfiru¢ku pro navadéni, abyste
porozuméli véem komponentam a postuptm, které
jsou potieba pro bezpeény a spravny provoz.
Pfiruc¢ka pro navadéni je pro pouziti navadéciho
systému AutoTrac™.

0OUCC002,0004251-16-07JAN15

AutoTrac je ochranna znamka spole¢nosti Deere & Company
iGuide je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.
iTEC je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Bezpecnost

Spravné pouzivani bezpec¢nostniho pasu

TS1729—UN—24MAY13
Zabrarite zranéni rozdrcenim nebo smrtelnym Grazim
pfi pfevraceni stroje.

e Uchopte sponu pasu a ovinte si bezpe€nostni pas
kolem téla.

e Zasunte sponu do upinace. Ozve se cvaknuti.

e Tahem za sponu se ujistéte, zda je pas dikladné
upevneén.

® Bezpecnostni pas musi tésné obepinat kycle.

Pokud spojovaci material, spona, pas nebo navijeci
zafizeni vykazuji stopy poskozeni, vymérite cely
bezpec€nostni pas.

Zkontrolujte bezpe€nostni pas a jeho montazni prvky
alespon jednou ro¢né. Vénujte pozornost poskozeni,
jako napf. trhlinam, tfepeni, nadmérnému nebo
neobvyklému opotfebeni, blednuti nebo abrazi. PFi
vymeéné systému bezpecnostnich pasl pouzivejte
pouze nahradni dily schvalené pro typ vozidla. Obratte
se na sveého prodejce John Deere.

0OU06092,00009E7-16-260CT15

Proctéte si navody k pouziti pro fidici
jednotky sbérnice ISO

Kromé aplikaci GreenStar™ |ze tento displej pouzivat
jako zobrazovaci jednotku pro libovolnou fidici jednotku
sbérnice 1SO, ktera vyhovuje normé ISO 11783. Patfi
sem i schopnost ovladat nafadi sbérnice 1ISO. PFi tomto
zpUsobu pouziti jsou informace a fidici funkce uvedené
na displeji poskytované fidici jednotkou sbérnice ISO.
Odpovédnost za né nese vyrobce fidici jednotky
sbérnice 1SO. Nékteré z téchto funkci mohou byt
nebezpecné pro fidi¢e nebo osoby v okoli traktoru. Pfed
pouzitim si prostudujte navod k pouziti od vyrobce fidici
jednotky sbérnice 1ISO a dodrzujte vSechny
bezpecnostni pokyny v ndvodu a na fidici jednotce
sbérnice I1SO.

GreenStar je ochranna znamka Deere & Company.

POZNAMKA: Sbérnice ISO odkazuje na normu ISO
11783

DX, WW,ISOBUS-16-15JUL15

Zabrarte nehodam pri jizdé vzad

D)
—>

PC10857XW—UN—15APR13
Pfed pohybem stroje se ujistéte, ze se v jeho draze
nenachazi zadné osoby. Pro lepSi viditelnost se otocte a
divejte se pfimo. Pokud vyhledu brani pfekazka nebo
jste v uzaviené oblasti, pouZijte pfi jizdé vzad druhé
osoby k signalizaci.

Pro zjisténi, zda se za strojem nenachazi osoby nebo
prekazky, se nespoléhejte na kameru. Systém miize
omezovat mnoho faktort véetné provadéni udrzby,
okolnich podminek a rozsahu provozu.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-16-30AUG10

Pouzivejte ochranny odév

W

@Y
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TS206—UN—15APR13
Pfi praci noste pfiléhavy odév a pouzivejte vhodné
ochranné pomcky.

Dlouhodoby pobyt v hluéném prostfedi muze vést k
posSkozeni nebo ztraté sluchu.

Na ochranu pfed nadmérnym hlukem pouzivejte
vhodné ochranné pomucky, napf. chranic¢e sluchu nebo
Spunty do usi.

Bezpelny provoz stroje vyzaduje plnou pozornost
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Bezpecnost

obsluhy. Nerozptylujte se poslechem reprodukované
hudby nebo radiopfijimace ze sluchatek.

DX,WEAR-16-10SEP90

Bezpecny provoz

N39547—UN—060CT88
Nikdy nedovolte détem pfistup na stroj nebo blizko né,j.

Pfed provozem se ujistéte, Zze byl z hydraulického
systému sklapécich kfidel vypustén vzduch.

Ujistéte se pfed zvedanim nebo spousténim ramu stroje
nebo kfidel, Ze je okoli stroje Cisté.

Nepracujte v blizkosti strouhy nebo potoku.
Neprovozujte se sloZzenymi kFidly.

Pfi zatd€eni nebo prejizdéni pfes drsny povrch
zpomalte.

Pfi opusténi traktoru vzdy traktor vypnéte a zafradte
PARKOVANI nebo zatahnéte brzdy. Pokud nechavate
traktor bez dohledu, vyjméte klicek ze spinaci skfifiky.

P¥i zvedani nebo spousténi kfidel vzdy traktor zastavte
na rovném povrchu.

Stroj obsluhujte pouze ze sedadla traktoru.

Pouzivaji-li se chemikalie, fidte se doporu¢enimi
vyrobce pro manipulaci a skladovani.

Tahejte stroj pouze za fadné vybavenym traktorem.

JS56696,000065B-16-28JUL09

Prectéte si MSDS a ujistéte se, ze mu
rozumite

g

TS1132—UN—15APR13
PFfimé pusobeni nebezpecnych chemickych latek mize
zpusobit vazna poranéni. Potencialni nebezpedi ze
strany nebezpeénych chemickych latek, pouzivanych
ve vyrobcich firmy John Deere, hrozi od maziv,
chladicich kapalin, natérovych hmot a lepidel.

Bezpecnostni list materidlu (MSDS) poskytuje detailni
specifikace chemickych latek: fyzické a zdravotni
nebezpedi, bezpe€nostni postupy pfi nouzovych
situacich.

Pfed zahajenim kazdé prace s nebezpenymi
chemikaliemi zkontrolujte MSDS. Tak se podrobné
seznamite se vSemi riziky a naucite se bezpecné
provadét praci. Dodrzujte vSechny doporucené postupy.

(Informujte se u svého dealera spole€nosti John Deere,
ktery vam poskytne bezpecnostni listy MSDS k
chemikaliim pouzivanym pro zafizeni John Deere.)

JS56696,0000661-16-28JUL09

Bezpecna manipulace se zemédélskymi
chemickymi latkami

TS220—UN—15APR13
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Bezpecnost

A34471

A34471—UN—110CT88
S chemickymi latkami pouzivanymi v zemédélstvi, napfr.

fungicidy, herbicidy, insekticidy, pesticidy, rodenticidy
a prumyslovymi hnojivy, pracujte velmi opatrné. V

opacném pfipadé mize dojit k poSkozeni Vaseho zdravi

nebo Zivotniho prostredi.
Pro ucinné, bezpecné a zakonné pouzivani
zemeédélskych chemickych latek vzdy dodrzujte

vSechny pokyny uvedené na Stitku (v bezpeénostnim
listu) chemikalie.

ZmenSete riziko expozice a zranéni:

® Pouzivejte vhodné osobni ochranné pracovni

pomlcky, které jsou doporu¢ované vyrobcem. Pokud

nemate k dispozici odpovidajici pokyny vyrobce,

dodrzujte nasledujici obecné pokyny:

- Oznaceni chemickych latek “Nebezpeci”:
Vysoce toxické. Obecné jsou pozadovany
ochranné bryle, respirator, ochranné rukavice a
ochrana pokozky (pracovni odév).

- Oznaceni chemickych latek “Vystraha”: Méné
toxické. Obecné jsou pozadovany ochranné
bryle, ochranné rukavice a ochrana pokozky
(pracovni odév).

- Oznaceni chemickych latek “Pozor”: Zdravi
Skodlivé. Obecné jsou pozadovany ochranné
rukavice a ochrana pokozky (pracovni odév).

® \/yvarujte se vdechovani vypar(, aerosolu nebo
prachu.

® P¥i praci s chemickymi latkami méjte zajisténé v
nejblizSi dostupnosti mydlo, vodu a ruénik. Pokud
dojde k potfisnéni pokozky, rukou nebo obliceje,
ihned omyjte zasaZzené misto mydlem a vodou.
Pokud dojde k zasaZeni oCi chemickymi latkami,
ihned je proplachnéte vodou.

® Pied jidlem, pitim, koufenim a pouzitim toalety,
pokud jste pfed tim pracovali s chemikaliemi, si
umyjte ruce a oblice;j.

® Pfi manipulaci s chemickymi latkami nekufte a/nebo

nejezte.

® Po ukon&eni manipulace s chemickymi latkami
provedte ocistu téla (koupani nebo sprchovani) a
vymeénte si odév. Pfed opakovanym pouzitim odév
vyperte.

® Pokud se u vas vyskytnou zdravotni potize v

pribéhu nebo béhem kratké doby po manipulaci
s chemickymi latkami, ihned vyhledejte Iékafskou
pomoc.

Uchovavejte chemické latky v originalnich nadobach.
Neprepravujte chemikalie v neoznacenych nadobach
nebo nadobach pouzivanych pro potraviny nebo
napoje.
Skladujte chemikalie na bezpeénych a uzamcéenych
mistech, zcela oddélenych od mist stravovani osob
a krmeni zvifat. Zabrarite pfistupu déti.
Vzdy spravné rozmistéte piepravni nadoby.
Trojnasobné vyplachnéte prazdné nadoby,
propichnéte, rozdrtte a odstrarite je pfedepsanym
zpUsobem jako odpad.

DX,WW,CHEMO01-16-24AUG10

Vyfazeni z provozu — Radna recyklace
a likvidace kapalin a soucastek

TS1133—UN—15APR13

PFi vyfazovani stroje a/nebo soucastky z provozu je
nutné vzit v ivahu opatieni pro bezpe¢né a ekologické
nakladani s majetkem. Mezi tato opatfeni patfi
nasledujici:

Bé&hem demontaze nebo manipulace s objekty
a materialy pouzivejte vhodné néastroje a osobni
pracovni prostfedky.

¢ Ridte se pokyny pro specializované sougastky.
e Uvolnéte nahromadénou energii spusténim

zavéSenych prvku stroje, uvolnénim pruzin,
odpojenim akumulatorové baterie nebo jiného zdroje
napajeni a uvolnénim tlaku z hydraulickych
soucastek, hydraulickych akumulatord a dalSich
podobnych systém.

Minimalizujte kontakt se sou¢astkami, na kterych se
mohou nachazet zbytky chemikalii pouzivanych

v zemédélstvi, jako jsou hnojiva a pesticidy.
Manipulaci s témito sou¢astkami a jejich likvidaci
provadéjte nalezitym zpUsobem.

Pred recyklaci soucastek z motor(, palivovych
nadrzi, chladi¢l, hydraulickych valcu, nadrzi

a potrubi opatrné vypustte kapaliny. Pfi vypousténi
kapalin pouzivejte nepropustné nadoby.
Nepouzivejte nadoby na potraviny nebo napoje.




Bezpecnost

Nelijte odpadni kapaliny na zem, do odpadu ani do
Zadného vodniho zdroje.

Ridte se v&emi narodnimi, statnimi a mistnimi
zakony, predpisy nebo nafizenimi tykajicimi se
manipulace s odpadnimi kapalinami (pfiklad: olej,
palivo, chladici kapalina, brzdova kapalina); filtry;
akumulatorovymi bateriemi a dalSimi latkami i
soucCastkami a jejich likvidace. Spalovani hoflavych
kapalin nebo souc€astek v jinych nez vyhradné
urcenych spalovacich zafizenich mize byt zakazano
zakonem a mlze mit za nasledek kontakt se
Skodlivymi zplodinami spalovani nebo popely.
Servis a likvidaci soustav klimatizace provadéjte
nalezitym zpusobem. Vladni nafizeni mohou
pozadovat, aby chladivo ze soustav klimatizace,
které by mohlo v pfipadé uniku poskozovat ovzdusi,
shromazdovala a recyklovala certifikovana servisni
centra.

Zhodnotte mozZnosti recyklace pneumatik, kov,
plastu, skla, gumy a elektronickych komponent, které
mohou byt recyklovatelné, at’ jiz v celku, nebo
Castecné.
Informace o spravném zplsobu recyklace nebo
likvidace odpadu si vyZzadejte od mistniho centra pro
Zivotni prostfedi nebo recyklaéniho centra, pfipadné
od svého prodejce John Deere.

DX,DRAIN-16-01JUN15
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Upozornéni FCC pro uzivatele

Upozornéni Federalniho komunikaéniho
ufadu uzivateli

Toto zafizeni odpovida €asti 15 pravidel FCC. Zafizeni
musi pfi provozu splfiovat tyto dvé podminky: (1) Toto
zafizeni nesmi zpusobovat Skodlivé interference a (2)
toto zafizeni musi odolat veSkerému jinému
prijimanému ruseni véetné ruseni, které muize zplsobit
nezadouci provoz zafizeni.

Tato zafizeni musi byt pouzivana ve stavu ve kterém je
dodala spole€nost John Deere Ag Management
Solutions. Jakékoliv zmény a upravy provedené na
téchto zafizenich bez vyslovného souhlasu spole¢nosti
John Deere Ag Management Solutions mohou zrusit
pravo uzivatele tato zafizeni provozovat.

Toto zafizeni bylo otestovano a odpovida limitiim pro
digitalni zafizeni tfidy B podle ¢asti 15 pravidel FCC.
Tyto limity jsou stanoveny tak, aby zajistily pfiméfenou
ochranu pfed Skodlivymi interferencemi v pfipadé
nasazeni v rezidencni oblasti. Toto zafizeni vytvafi,
vyuziva a mlze vyzarovat radiofrekvenéni energii a v
pfipadé, Ze neni nainstalovano a pouzivano podle
pokynu, muze zpusobit Skodlivé interference radiové
komunikace. Nelze ani zarugit, Zze pfi konkrétni instalaci
nedojde k vyskytu interferenci. Jestlize toto zafizeni
zapficini Skodlivé interference rozhlasového Ci
televizniho signalu, coz Ize urcit vypnutim a opé&tovnym
zapnutim zafizeni, maze uzivatel tuto situaci napravit
jednim nebo nékolika nasledujicimi opatfenimi:

® Zménou orientace nebo umisténi pfijmové antény.
e ZvétSenim odstupu mezi zafizenim a pfijimacem.

® Pfipojenim zafizeni do zasuvky na jiném okruhu, na
kterém neni pfipojen pfijimac.

Konzultaci s prodejcem nebo zkudenym technikem.

RW00482,0000558-16-23SEP15
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Konfigurace displeje a AutoTrac™

Nastaveni displeje

1. Stisknéte tladitko Nabidka.

PC8663—UN—29APR15
Tlacitko Nabidka

Layout
Manager

PC8656—UN—17NOV05
Tlacitko Spravce vzhledu

2. Vyberte tlacitko Layout Manager (Spravce
rozvrzeni).

A

PC8870—UN—17NOV05

3. Vyberte softwarové tlaCitko G pro konfiguraci
rozdéleni obrazovky.

N116838—UN—05JAN16

A—TIlacitko postiikovace RowSense™
B—Tlaéitko Video

4. Stisknéte Cervenou &ast displeje a vyberte tlacitko

postfikovate RowSense™(A).

Stisknéte zelenou ¢ast displeje a vyberte tladitko
videa (B).

. Stisknéte tlacitko Hlavni stranka pro zobrazeni
nakonfigurované obrazovky.

»

BN55050,000019F-16-20APR18

Nastaveni systému AutoTrac™

Bezpecna obsluha navadécich systému
Prectéte si Cast Bezpelné ovladani navadécich
systém( v ¢asti o bezpecnosti.

AutoTrac™ Systém

ZAKLADNI INFORMACE

DULEZITE:
Systém AutoTrac™ se spoléha na globalni
poziéni systém (GPS), ktery provozuje vlada
Spojenych statil, ktera je vyhradné odpovédna
za jeho presnost a udrzbu. Systém prochazi

zménami, které mohou mit vliv na jeho presnost
a na vykon vsech zarizeni GPS.

Obsluha nese odpovédnost za stroj a na konci
kazdé stopy musi provést oto€eni. Tento
systém neprovede otoéeni na konci stopy,
pokud neni vybaven systémem iTEC™ Pro.

Zakladni systém AutoTrac™ je urCen jako pomocny
nastroj k mechanickym znamenakim. Operator musi
vyhodnotit celkovou pfesnost systému za ucelem
stanoveni specifickych operaci na poli, pfi kterych Ize
pouzit pomocneé Fizeni. Toto vyhodnoceni je nezbytné,

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
AutoTrac je ochranna znamka spole¢nosti Deere & Company
iTEC je ochranna znamka spole¢nosti Deere & Company
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Konfigurace displeje a AutoTrac™

protoze pfesnost vyzadovana pro rizné operace na poli
se muze liSit v zavislosti na hospodarskych operacich.
Protoze AutoTrac™ pouziva sit rozdilové korekce
StarFire™ spolu se systémem GPS, za ¢as se mohou
vyskytnout mirné posuny.

Pfesnost AutoTrack™ — Celkova pfesnost systému
systému AutoTrac™ zavisi na mnoha proménnych.
Rovnice je nasledujici:

Pfesnost systému AutoTrac™ = Pfesnost signalu +
Nastaveni vozidla + Nastaveni naradi + Podminky pole/
pudy.

Je velmi dulezité mit na paméti nasleduijici:

® P¥ijima¢ se musi po zapnuti zahfat.

Vozidlo je spravné nastaveno (napfiklad: Vyvazeno
podle ndvodu k obsluze vozidla).

Je tfeba pochopit, jak typ pole a pldni podminky
ovliviiuji systém (sypka plda vyZzaduje vice fizeni
nez pevna plda, ale pevna puda muize zpusobit
nerovnomeérné silné tahy).

Stavovy kruh

DULEZITE: Aé¢koliv systém AutoTrac™ je mozné
aktivovat, pokud se potvrdi korekéni signal SF2
(nebo SF1, pokud se pouziva aktivace
AutoTrac™ SF1), presnost systému se po
zapnuti systému muze dale zvySovat.

Aktivace systému AutoTrac™ SF2 pracuje s
pouzitim signalu SF1, SF2 nebo RTK.

Aktivace systému AutoTrac™ SF1 pracuje
pouze se signalem SF1.

POZNAMKA: Stavovy kruh a ikona Fizeni se nezobrazi,
pokud neni detekovana aktivace SSU nebo
AutoTrac™,

Ikona AutoTrac™ ma Ctyfi faze, jak ukazuje stavovy
kruh AutoTrac™

INSTALOVANO

KONFIGUROVANO

ZAPNUTO

AKTIVOVANO

) PC8832—UN—250CT05
Faze 1 — INSTALOVANO

Faze 1 INSTALOVANO (1/4 kruhu) — byla provedena

instalace SSU a veSkerého dalSiho hardwaru
nezbytného pro pouZzivani.

StarFire je ochranna znamka Deere & Company

® Byla detekovana jednotka SSU

. PC8833—UN—250CT05
Faze 2 — KONFIGUROVANO

Faze 2 KONFIGUROVANO (2/4 kruhu) — byl stanoven
rezim sledovani. Byla ur€ena platna Stopa 0. Byla
zvolena spravna uroven signalu StarFire™ pro aktivaci
systému AutoTrac™. Jsou splnény podminky vozidla.
e Systém navadéni je na displeji ZAPNUTY.
Byla definovana Stopa 0 pro navadeéni.
Byla zjisténa aktivace systému AutoTrac™.
Signal StarFire™ je pfitomen.

Jednotka SSU nema zadné aktivni chyby tykajici se
funkce fizeni.

Hydraulicky olej je teplejSi nez je minimalni teplota.
Otacky jsou nizsi nez maximalni.

Zprava TCM je k dispozici a platna.

Ve spravném pracovnim pfevodu.

R

Rizeni Zap/Vyp

PC8836—UN—250CT05

Rizeni Zap/Vyp- Stiskem tlagitka Rizeni zap/vyp se
systém AutoTrac™ prevede z KONFIGUROVANE faze
do ZAPNUTE faze.

PC8834—UN—250CT05
Faze 3 — ZAPNUTO

Faze 3 ZAPNUTO (3/4 kruhu) — byla stisknuta ikona
fizeni. Jsou spinény vSechny podminky, aby systém
AutoTrac™ mohl pracovat, a systém je pfipraven na
aktivaci.

e Zvolte tlacitko zap/vyp fizeni jednou za ucelem
"zapnuti fizeni".

. PC8835—UN—250CT05
Faze 4 — AKTIVOVANO
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Konfigurace displeje a AutoTrac™

Faze 4 AKTIVOVANO (4/4 kruhu s "A") — byl stisknut
spina¢ obnoveni a systém AutoTrac™ fidi vozidlo.

e Stisknéte spina¢ obnoveni — systém AutoTrac™ byl
aktivovan

PC7989—UN—04NOV03
A—Spinac¢ obnoveni ¢innosti

Spinac¢ obnoveni ¢innosti— Stiskem spinace obnoveni
(A) se systém AutoTrac™ prevede ze Zapnuté faze do
Aktivované faze. Obrazek ukazuje, kde Ize na
postfikovacich nalézt spina¢ obnoveni.

Citlivost frizeni

— 125 -+~

PC8852—UN—300CT05

Citlivost rizeni

Chcete-li nastavit citlivost fizeni, vyberte pole zadavani
informaci a zadejte pozadovanou hodnotu citlivosti
fizeni pomoci numerické klavesnice a tlaCitka Enter.
Citlivost je rovnéz mozné zvysit nebo snizit pomoci
tlaCitek + nebo — po stranach vstupniho pole citlivosti
fizeni.

POZNAMKA: Platny rozsah citlivosti fizeni je 50—-200,
kde hodnota 200 predstavuje nejvice agresivni
fizeni.

Uzivatelem nastavitelna citlivost fizeni — umoZznuje
fidit agresivitu fidiciho systému AutoTrac™. Nastaveni
které systému umoziuje vyrovnat se s obtiznymi
podminkami ruéniho fizeni. Nastaveni nizké citlivosti
fizeni je méné agresivni, kdy je systém schopen
pracovat s vy3Si rychlosti.

PC8848—UN—300CT05
Obrazek A

PC8849—UN—300CT05
Obrazek B

A—Vychozi zisk
B—Zadany zisk fizeni
C—Stopa

D—2.5 sekundy

Citlivost Fizeni Ize aplikovat pouze poté, co se stroj
dostane do vzdalenosti 0,5 m (1,6 ft) od stopy podle
obrazku A. Proto uprava urovné citlivosti fizeni
neovliviiuje vykon najizdéni do stopy.

Citlivost Fizeni se pfechodné snizi, pokud se oscilace
pfedniho kola stroje a kurzu pfili§ zvétsi. Viz obrazek B.
K tomu muze dojit, kdyz se zvedne nafadi na zacatku
nebo na konci pfechodu fadkd. Pokud k tomu dojde pfi
aktivovaném naradi, citlivost je pfili§ vysoka (viz
Citlivost Fizeni).

BN55050,00001A0-16-20APR18




Nastaveni AutoTrac™ Vision

Popis Cinnosti
A POZOR: Nepouzivejte systém AutoTrac™
Vision na silnici. Dfive nez vjedete na silnici,
vzdy vypnéte (deaktivujte) systém AutoTrac™
Vision. Nezkousejte zapnout (aktivovat) systém
AutoTrac™ Vision béhem jizdy po silnici.

Pokud je systém aktivni, bud'te ostraziti
a vénujte pozornost okolnimu prostredi.
Prevezméte fizeni, pokud je nezbytné predejit

nebezpeci na poli, vyhnout se osobam, zafizeni

nebo jinym prekazkam. Preruste praci, pokud
Spatna viditelnost omezuje bezpeény provoz
a fizeni stroje.

DULEZITE: Systém AutoTrac™ Vision je uréen
k tomu, aby pomahal obsluze efektivnéji
provadét praci na poli. Obsluha vzdy odpovida
za drahu stroje a musi pfi praci stale vénovat
pozornost okoli. Zastavte stroj, pokud snizena
viditelnost zhorsuje schopnost bezpecné
rozeznavat osoby a prekazky ve sméru jizdy
stroje.

Vzdy obsluhujte stroj ze sedadla Fidi¢e. Vzdy
pouzivejte bezpeénostni pas.

Foerws Quidianmes - Main

Cameara

Calibration Clagnestics

I

N121585—UN—11FEB16
A—Pohled prekryvani senzoru viditelnosti

POZNAMKA: Nahled prekryti snimace vidéni (A)
zobrazuje podle znazornéni, kdyZ je stroj v dobfe
definovanych fadcich plodiny a senzor vedeni ma
uroveri divéryhodnosti osm nebo vyssi. Jiné
variace jsou zavislé na mozZznych podminkach.

Systém AutoTrac™ Vision pouziva nasledujici
komponenty:

® [ntegrovany systém AutoTrac™ namontovany na
stroji a aktivovany, s upgradovanym softwarem
AutoTrac™ Vision naprogramovanym do Fidici
jednotky systému Fizeni (SBBC nebo SSU)

e Aktivace AutoTrac™ RowSense™

AutoTrac je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

N135800—UN—27FEB18

A—Senzor AutoTrac™ Vision

® Senzor AutoTrac™ Vision (A) namontovany na stroji
(kontaktujte svého prodejce produktd John Deere)

® Jednotka fizeni navadéni nainstalovana na stroji
® Prijimac StarFire™ s aktivaci SF1, SF2 nebo RTK

AutoTrac™ Vision je vylepSeni k integrovanému
systému AutoTrac™ na displeji GreenStar™ 3 2630.
Snimac vidéni namontovany na stroji hleda barevné
rozdily mezi plodinou a zemi pro uréeni umisténi radk
plodiny. Signaly ze senzoru vidéni jsou integrovany se
stavajicimi signaly AutoTrac™, coz napomaha udrzet
stroj na Fadku. Pokud ze senzoru vidéni nepfichazi
Zadny signal (napf. pfi pfejizdéni vody), bude pouZito
klasické GPS navadéni, pokud obsluha nastavila linii
navadéni.

VétSina charakteristik AutoTrac™ zustava beze zmén.
Senzor vidéni je prosté jiny vstup polohy pro fizeni
stroje. V8echny rezimy sledovani jsou nastaveny
stejnym zpusobem, jako pro systémy AutoTrac™ na
bazi GPS. Prostudujte navod k obsluze displeje
GreenStar™——Navod k obsluze navadéni.

POZNAMKA: Maximalni itka pneumatiky pro fadkovou
sklizeri je 380 mm (14.9 in) pfi provozu v fadcich
762 mm (30 in).

Ma-li stroj AutoTrac™ RowSense ™, zrani plodiny a
struktura rostlin je citliva na poskozeni. Odstrarite
lopatky RowSense™ pro zabranéni poskozeni
plodin.

BN55050,00001A1-16-20APR18

Nastaveni AutoTrac™ Vision

Po nakonfigurovani displeje a nastaveni AutoTrac™
Vision.

StarFire je ochranna znamka Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
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Nastaveni AutoTrac™ Vision

oo Guidianes - Main

Camara
Setup Calibration

o

Diagnostics

N116839—UN—11FEB16
A—Tlacitko Nastaveni

1. Stisknéte tlacitko nastaveni (A).

Foerws Guidanos - Setup

95‘“"‘5'“,' I e E raabited
Gt A)

C Manual Stoer

Germar Subectsan

=0

N137016—UN—20APR18
A—Tlacitko stavu systému

B—Zaskrtavaci pole Vision

C—Tlacitko rezimu zadavani radku

2. Stisknéte tlacitko stavu systému (A) pro povoleni/
zakazani systému AutoTrac™ Vision.

3. Vyberte zaSkrtavaci pole Vision (B).

4. Stisknéte tlacitko rezimu zadani fadku (C) pro vybér
mezi nasledujicim:

® Rucni fFizeni: Stiskne-li se tlacitko obnoveni
¢innosti AutoTrac™, systém se automaticky
pfepne na navadéni senzorem, kdykoliv je
detekovana plodina. Systém se pfepne na
navadéni globalnim pozi¢nim systémem (GPS),
pouze tehdy kdyz neni detekovana plodina. Tento
rezim se pouziva, kdyz se navadéni GPS
nepouziva béhem setby nebo fadky nejsou rovné.

e Rizeni GPS: Stiskne-li se tlagitko obnoveni
¢innosti AutoTrac™, systém zahaji navadéni
pouze v GPS. Stiskne-li se tladitko obnoveni
Cinnosti AutoTrac™ podruhé, systém v pfipadé
moznosti vyuZije navadéni senzoru. Neni-li
detekovana plodina nebo nelze navadéni

senzorem dosahnout, systém se automaticky
prepne pouze na navadéni GSP. Pouzijte tento
rezim vstupu POUZE tehdy, kdyz byly fadky sety
pomoci GPS.

POZNAMKA: Cely stroj MUSI BYT pied zapojenim
systému AutoTrac™ Vision zcela mimo souvrat.
Pred zapojenim systému musi byt stroj spravné
zarovnan a pracovat v poZadovanych fadcich
plodin. Ke Spatnému vykonu dojde, pokud nejsou
tyto podminky spinény.

Foerws Guidanes - Setup

o]

Flow Endry Mode

——

Genwor Sulectian

=0

N137017—UN—20APR18
A—Tlacitko Dalsi
B—Tlacitko Zpét

5. Stisknéte tlacitko DalSi (A) pro pokraCovani na dalSi
stranku a nastaveni posunuti vidéni.

6. Stisknéte tlaCitko Zpét (B) a vratte se na pfedchozi
stranku.

BN55050,00001A2-16-20APR18

Prekryvani AutoTrac™ Vision

Pfekryvani vidéni AutoTrac™ zobrazuje obraz ze
senzoru vidéni s indikatory systémovych vstupl a stava.

které obsluha vybrala pro vystup videa k zobrazeni.

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Nastaveni AutoTrac™ Vision

Forws Guiclanos - Main

Camara

‘ Calibration ‘ Diagnestics

N121586—UN—11FEB16

A—Symbol Kamera

lkona kamery (A) — zobrazuje uroven duvéryhodnosti
senzoru vidéni. Samohodnoceni na stupnici od 0 do 10.
Aktudlni droven davéryhodnosti pro senzor vidéni lze
zobrazit na strankach diagnostiky systému.

PFi Grovni stupné duvéryhodnosti deset se ikona kamery
zobrazuje zelené. To znamen4, Ze je senzor vidéni
divéryhodné schopen urcit umisténi stfedu fadku.

PFi arovni stupné duvéryhodnosti osm nebo devét se
ikona kamery zobrazuje Zluté. V tomto stavu je
navadéni vidéni stale aktivni a schopné navadeéni stroje.
Avsak v tomto stavu pracuje senzor vidéni za méné nez
idealnich podminek, napf. pfi téméf zakryvajicim
porostu, kratkém porostu nebo pfi pfitomnosti plevelu.

PFi urovni stupné divéryhodnosti 7 nebo méné se ikona
kamery zobrazuje ¢ervené. Tyto Urovné divéryhodnosti
nejsou pfijatelné pro navadéni. Vyskytuji-li se tyto
podminky, systém vidéni je zakazan a navadéni GPS
vede stroj, pokud byla nastavena linie navadéni. Pokud
nebyla linie navadéni nastavena, musi obsluha pfevzit
kontrolu stroje a Fidit ru¢né.

POZNAMKA: Uroveri divéryhodnosti senzoru vidéni
nevyjadfuje, jak dobre stroj sleduje stopu. Senzor
vidéni pouze lokalizuje stfed fadku. Systém
AutoTrac™ je odpovédny za sledovani stopy

v vz

strojem uvnitf radku.

Frorws Guiclanmoe - Main

‘ Gamara ‘ Dingnestics

Calibration

N121587—UN—11FEB
A—lkona ramena

lkona ramena (A)— poskytuje odezvu v realném case
pfi sklonu. Systém AutoTrac™ je schopen sklon
kompenzovat, avSak pfi stoupani sklonu mize byt
vykon oslaben. Ikona ramena zobrazuje sklon Ciselnég i
zménou barvy ikony ramena:

® Zelena ikona - sklon je 0 - 2 stupné
e Zluta ikona - sklon je 2 - 6 stupid
e Cervena ikona - sklon vice nez 6 stupii

Co

Frirws Gisichani - M

Camara

‘ Calibration ‘ Ciagnostics

N121588—UN—11FEB16
A—Ilkona roztece radku
B—Ilkona RowSense™

Ikona roztece fadka (A)— ukazuje aktualni rozte¢
fadka zvolenou pro systém. Neni-li zobrazovana rozte¢
spravna, musi obsluha zadat spravnou rozte¢ fadkl a
kalibrovat systém AutoTrac™ Vision.

Aktualni posunuti uplatnéné v systému se na ikoné
rovnéz zobrazuje. Ne-li posunuti spravné nebo nelze-li
je uplatnit, musi obsluha zménit nastaveni pouZitim
postupu nastaveni.

lkona RowSense™ (B)— zobrazuje aktualni stav
RowSense™. Viz ¢ast Provoz AutoTrac™ v kapitole
Provoz systému v této pfirucce.

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Nastaveni AutoTrac™ Vision

N137018—UN—20APR18
A—Indikator stfredu radku
B—Indikator stfedu kola

Indikator stfedu radku (A)— bila ¢erchovana ¢ara
oznacuje stred fadku. Toto je idealni umisténi kola
stroje pro sledovani stopy. Cara se nepatrné méni se
zmeénami ve stavu plodin. Znatelnéj$i zmény Cary se
vyskytnou, kdyz se stroj pohybuje v odhadovaném
fadku nebo kdyZ byla plodina vyseta bez pouziti
navadéni GPS.

Indikator stiredu kola (B)— plna modra ¢ara oznacuje
stfed kola, ktery je definovany béhem procesu

kalibrace. Indikator stfedu kola se posune, je-li v
systému uplatnéno posunuti.

FIIT]

T
N137019—UN—20APR18
A—Indikator radku plodiny

Indikator fadku plodiny (A) — Dva obdélniky tvofici
obrys fadku plodiny informuji obsluhu, kde senzor
vidéni vypocital umisténi Fadkd plodin.

Nésledujici tabulka obsahuje obecné pravidla, ktera je
tfeba uplatnit pfi sledovani chovani indikatoru stfedu
fadku a indikatoru stfedu kola béhem pojizdéni po
fadku.

Kvalita kalibrace AutoTrac™ Vision

Nastaveni AutoTrac™

Pozorovany vysledek

V poradku V poradku

Indikator stfedu fadku a indikator stfedu kola
jsou spravné zarovnané (posunuti mensi nez
101 mm (4 in)) pfi vSech rychlostech.

V poradku Nedostate¢né

Indikator stfedu fadku a indikator stfedu kola
jsou spravné zarovnané pfi nizkych rychlostech
(méné nez 16 km/h (10 mph)). Radky se piilis
agresivné nebo pomalu zarovnavaji nebo
reaguji pfi vySSich rychlostech.

Nedostate¢né

V poradku nebo nedostate¢né

Indikator stfedu fadku a indikator stfedu kola
nejsou nikdy zarovnané pfi zadné rychlosti.
Indikatory se v tomto pfipadé mohou kFizit.

BN55050,00001A3-16-20APR18

Nastaveni posunu RowSense™

Row Guidanoe - Setup

Bramand 7
N116847—UN—11FEB16

A—Tlacitko Posun senzoru

Posun senzoru umozriuje obsluze pomoci tlacitek

posunu senzoru (A) nastavit sledovani stopy vozidla
doleva nebo doprava.

Na strankach navadéni resetuje prostfedni tlagitko
posunu sledovani stopy vozidla na zakladé aktualni
polohy v fadku.

Po provedeni kalibrace senzoru vidéni resetujte
posunuti zpét na 0.

POZNAMKA: Vice informaci najdete v ndvodech
k obsluze displeje GreenStar™ 3 2630 - Navadéni
a displeje GreenStar™ 3 2630 - Zakladni aplikace.

BN55050,00001A4-16-15MAY 18

GreenStar je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
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Nastaveni AutoTrac™ Vision

Postup kalibrace snimace Vision
Kalibrace se doporucuje ke zlepSeni vykonu pro zmény
nasledujiciho:

Vyska plodin, kolisa-li o vice nez 305 mm (12 in)
Typ plodiny

Barva plodiny

Barva pudy

Zbytky plodin

Pfitomnost plevelu

Nastaveni rozchodu kol, pfedni a zadni napravy
musi byt stejné

e Montaz kamery

Foerws Guidanes - Main

Colibration

Diagnostics

N116932—UN—11FEB16

Tlacitko Kalibrace

A—Tlacitko Kalibrace

1. Vyberte tladitko kalibrace (A).

RervaServee - Cavera Calibration

Ta bagin calibratsan procws di the fallowng:

. Orive the sprayer Info orop row wiene standing orep
e, Bare spots with ne orop wall ol calibr e
cnevectly,

2 Align the spraver parallel to row crop and be sureta
camrtir 1w uatond ine U el oF fhe rene.

N116950—UN—22JUL16

A—Tlacitko Zrusit
B—Tlacitko Dalsi

POZNAMKA: Stisknéte tladitko Storno (A) kdykoliv
béhem kalibrace pro ukonceni procesu. Pri
stisknuti tlaCitka Storno se hodnota kalibrace
neuloZzi.

Jsou-li fadky plodiny nespravné definované, téZce
zaplevelené nebo jsou-li pfitomny velké skoky v
radcich, kalibrace systému nebude spravna nebo
muZe byt netispésna. Uvedte stroj do spravné
polohy, abyste zabrénili t¢mto podminkam, pfed
zahajenim kalibrace, aby byly vysledky co nejlepsi.

Obrazek zobrazeny béhem kalibrace ma nizké
rozliseni. Displej nedokaze podporovat obrazky

s vysokym rozliSeni ze snimace obrazu. Jedna se
o béZnou cinnost systému.

2. Zarovnejte stroj koly do stfedu fadkud plodiny.
Stisknéte tlacitko Dalsi (B).

N137020—UN—20APR18
A—Vzdalenost vysky kamery
B—Okno kamery

3. Meéfte vzdalenost (A) od spodni strany okna kamery
(B) k zemi.

Rewsfere - Cavera Calibration
Beap 1 Erfler the carveralisight

Biede Ondy 30 imeh rows oo aviabio.

Camara 22.0
Heaglt

Flows Spacing 30.0

£
S R
===

timctaom CErl

fD Sarvice

N137021—UN—20APR18
A—Pole zadani vysky kamery

4. \Vyberte pole zadavani informaci vysky kamery (A) a
zadejte pfedtim zméfenou vySku kamery.
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Nastaveni AutoTrac™ Vision

5. Stisknéte tlac¢itko Dalsi.

6. VycCkejte, dokud systém neprovede proces
kalibrace.

RerwServer - Conveer o Colibeaion

Stim B Align white lire on fop of aop row
Htep & Selest Met when line |5 placed carredtly

oot Help huttan Tor nnose def sl

— @ B
O~—@ ®
7

2. (Bl « (Bl

N117252—UN—22SEP15
A—Bila ¢ara

B—Bod 1

C—Tlacitko nastaveni bodu 1

D—Bod 2

E—Tlaéitko nastaveni bodu 2

F—Tlacitko Dalsi

7. Zkontrolujte podle bilé &ary (A) pfesné umisténi

fadku.

Neni-li bila ¢ara vystfedéna na fadku plodiny,
provedte nasledujici:

a. Nastavte bod 1 (B) na stfed fadku pouzitim
tlaGitek nastaveni bodu 1 (C).

b. Nastavte bod 2 (D) na stfed fadku pouZzitim
tlaCitek nastaveni bodu 2 (E).

Stisknéte tlacitko Dalsi (F), je-li bila ¢ara vystfedéna
na fadku plodiny.

10. VycCkejte na dokonceni procesu kalibrace.

POZNAMKA: Stroj se musi béhem procesu pohybovat
vpfed (ne vzad), aby se zabranilo chybé kalibrace.

FrewsServie - Camveed a Calibe aion
Step B Cudlliai el wr Wiohilu Deivireg

Pl driee dimrs thoe cvrrer of coop o in gy striight seion of aop

For 1NF {30) o sompliebe calibrallon,

.

Cancel

N119912—UN—22SEP15
11. Projedte stfedem fadku plodiny ve velmi rovné Casti
plodin vzdalenost 30 m (100 ft) pro dokonc&eni
kalibrace.

FoowServee - Canvera Colibeation
Carraerin cudibir slion vairs sucerssiul.

Pliiie elect Booepd 16 7ol 1o mieii.

|

N117253—UN—22SEP15
A—Tlacitko Prijmout

12. Stisknéte tlacitko Pfijmout (A) pro potvrzeni a
ulozeni kalibracnich dat.

POZNAMKA: Pokud se kalibrace nezdafi, stisknéte
tlacitko Prijmout pro navrat do hlavni nabidky.
Ovérte, zda je stroj spravné zarovnany s fadky, zda
jsou kola ve stfedu fadku plodiny a zda jsou fadky
spravné definované a bez skoku. Opakujte postup
kalibrace.

Vice informaci o pfi¢inach selhani kalibrace
naleznete v pruvodci Zjistovani a odstrariovani
zavad.

BN55050,00001A5-16-17MAY 18
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Nastaveni AutoTrac™ RowSense™

Prehled

A POZOR: Nepouzivejte systém AutoTrac™

RowSense™ na silnici. Dfive nez vjedete na
silnici, vzdy vypnéte (deaktivujte) systém
AutoTrac™ RowSense™. Nezkousejte zapnout
(aktivovat) systém AutoTrac™ RowSense™
béhem jizdy po silnici.

Pokud je systém aktivni, bud’te ostraziti

a vénujte pozornost okolnimu prostredi.
Prevezmeéte fizeni, pokud je nezbytné predejit
nebezpeci na poli, vyhnout se osobam, zafizeni
nebo jinym prekazkam. Preruste praci, pokud
Spatna viditelnost omezuje bezpeény provoz

a fizeni stroje.

DULEZITE: Systém AutoTrac™ RowSense™ je
uréen k tomu, aby pomahal obsluze efektivnéji
provadét praci na poli. Obsluha vzdy odpovida
za drahu stroje a musi pri praci stale vénovat
pozornost okoli. Zastavte stroj, pokud snizena
viditelnost zhorsuje schopnost bezpe¢né
rozeznavat osoby a prekazky ve sméru jizdy
stroje.

Vzdy obsluhujte stroj ze sedadla fidice. Vzdy
pouzivejte bezpecnostni pas.

POZNAMKA: Maximalni $itka pneumatiky pro fadkovou
sklizeri je 380 mm (14.9 in) pfi provozu v fadcich
762 mm (30 in).

Ma-li stroj AutoTrac™ RowSense ™, zrani plodiny a
struktura rostlin je citliva na poskozeni. Odstrarite
lopatky RowSense™ pro zabranéni poskozeni
plodin.

Systém AutoTrac™ RowSense™ je tvoren

nasledujicimi soucastmi:

® |ntegrovany systém AutoTrac™ namontovany na
stroji a aktivovany, s upgradovanym softwarem
AutoTrac™ RowSense™ naprogramovanym do
fidici jednotky systému Fizeni (SBBC nebo SSU)

e Aktivace AutoTrac™ RowSense™—GS3

AutoTrac je ochranna znamka spolec¢nosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

N120062—UN—020CT15
Snimaé AutoTrac™ RowSense™

e SnimaCe RowSense™ namontované na stroji
(kontaktujte svého prodejce produktd John Deere)

® Prijimac StarFire™ s aktivaci SF1, SF2 nebo RTK

AutoTrac™ RowSense™ je vylepSeni k integrovanému
systému AutoTrac™ na displeji GreenStar™ 3 2630.
Radkové snimafe namontované na prednich sestavach
zavéseni detekuji plodiny, aby védély, kde je fadek.
Signaly z fadkového snimace jsou integrovany se
stavajicimi signaly AutoTrac™, coZz napomaha udrzet
stroj na fadku. Pokud z Fadkového snimace nepfichazi
zadny signal (napf. pfi prejizdéni vody), bude pouzito
klasické GPS navadéni.

Vétsina charakteristik AutoTrac™ zUstava beze zmén.
Radkovy snimac je prosté jiny vstup polohy pro Fizeni
stroje. V8echny rezimy sledovani jsou nastaveny
stejnym zpUsobem, jako pro systémy AutoTrac™ na
bazi GPS. Prostudujte navod k obsluze displeje
GreenStar™ 3 2630 — Navadéni.

BN55050,00001A6-16-20APR18

Nastaveni AutoTrac™ RowSense™

Po nakonfigurovani displeje nastavte AutoTrac™
RowSense™.

StarFire je ochranna znamka Deere & Company
GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company




Nastaveni AutoTrac™ RowSense™

oo Guidiames - Main

[T
Satup Diagnostics

N117964—UN—11FEB16
A—Tlacitko Nastaveni

1. Stisknéte tlacitko nastaveni (A).

Row Guidanoe - Setup

N137022—UN—20APR18

A—Tlacitko stavu systému
B—Zaskrtavaci pole RowSense™
C—Tlacitko rezimu zadavani radku

2. Stisknéte tlacitko stavu systému (A) pro povoleni/
zakazani systému navadéni RowSense™.

3. Vyberte zaSkrtavaci pole RowSense™ (B).

4. Stisknéte tlacitko rezimu zadani fadku (C) pro vybér
mezi nasledujicim:

® Rucni fFizeni: Stiskne-li se tlacitko obnoveni
¢innosti AutoTrac™, systém se automaticky
pfepne na navadéni senzorem, kdykoliv je
detekovana plodina. Systém se pfepne na
navadéni globalnim poziénim systémem (GPS),
pouze tehdy kdyz neni detekovana plodina. Tento
rezim se pouziva, kdyz se navadéni GPS
nepouziva béhem setby nebo fadky nejsou rovné.

e Rizeni GPS: Stiskne-li se tlagitko obnoveni
¢innosti AutoTrac™, systém zahaji navadéni
pouze v GPS. Stiskne-li se tladitko obnoveni
Cinnosti AutoTrac™ podruhé, systém v pfipadé
moznosti vyuZije navadéni senzoru. Neni-li
detekovana plodina nebo nelze navadéni

senzorem dosahnout, systém se automaticky
prepne pouze na navadéni GSP. Pouzijte tento
rezim vstupu POUZE tehdy, kdyz byly fadky sety
pomoci GPS.

POZNAMKA: Cely stroj MUSI BYT pied zapojenim
systému AutoTrac™ RowSense™ zcela mimo
souvrat. Pfed zapojenim systému musi byt stroj
spravné zarovnan a pracovat v poZadovanych
fadcich plodin. Ke Spatnému vykonu dojde, pokud
nejsou tyto podminky splnény.

Row Guidanoe - Setup

N137023—UN—20APR18
A—Tlacitko Dalsi
B—Tlacitko Zpét

5. Stiskem tlacCitka DalSi (A) prejdéte na dalSi stranku
nastaveni.

6. Stisknéte tlaCitko Zpét (B) a vratte se na pfedchozi
stranku.

BN55050,00001A7-16-20APR18

Nastaveni posunu RowSense™

Row Guidanoe - Sotup

Sensor Shift
(in)

Brawa vl 7P
N117965—UN—11FEB16
A—Tlacitko Posun senzoru

Posun senzoru umozriuje obsluze pomoci tlacitek
posunu senzoru (A) nastavit sledovani stopy vozidla
doleva nebo doprava.
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Nastaveni AutoTrac™ RowSense™

Na strankach navadéni resetuje prostfedni tlacitko
posunu sledovani stopy vozidla na zakladé aktualni
polohy v fadku.

POZNAMKA: Vice informaci najdete v nédvodech

k obsluze displeje GreenStar™ 3 2630 - Navadéni

a displeje GreenStar™ 3 2630 - Zakladni aplikace.

BN55050,00001A8-16-15MAY 18

Nastaveni hmatace roztece plodin
AutoTrac™ RowSense™

Rozchod R°Z°h°q
Stroj Roztec¢ radku pneumatik pneumatsz
Vystiedeni | [utoTrac
RowSense™
mm (in) mm (in) mm (in)
R4030, R4038,
R4044, R4045, 508 (20) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 558 (22) 3048 (120) 3048 (120)
R4060*
R4030, R4038, | Vic® (rz‘% 558
R4044, R4045, o) 3048 (120) 3048 (120)
M Méné nez 762
R4060
(30)
R4030, R4038,
R4044, R4045, 762 (30) 3048 (120) 3048 (120)
R4060
R4030, R4038,
R4044, R4045, 914 (36) 3658 (144) 3505 (138)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 965 (38) 3861 (152) 3658 (144)
R4060*
R4030, R4038,
R4044, R4045, 1016 (40) 4064 (160) 3810 (150)
R4060*
R4023 Siroky* 508 (20) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 Siroky* 558 (22) 2286 (90) 2286 (90)
Vice nez 558
i Lo (22)
R4023 Siroky Méné nes 762 2286 (90) 2286 (90)
(30)
R4023 Siroky 762 (30) 2286 (90) 2286 (90)
R4023 Siroky* 914 (36) 2743 (108) 2591 (102)
R4023 Siroky* 965 (38) 2896 (114) 2692 (106)
R4023 Siroky* 1016 (40) 3048 (120) 2794 (110)

GreenStar je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

O

N110914—UN—23SEP15
Priklad: Rozte¢ fadka 1016 mm (40 in)

A—Vzdalenost 381 mm (15 in)

Nastavte rozchod pneumatik pro provoz se stfedovou
osou pneumatiky 381 mm (15 in) od stfedové osy fadku

plodin.
SR

N151461—UN—10JUN20
Sefizeni snimaéli RowSense™

A—Sestava snimace

B—Poloha 508 mm (20 in)

C—Poloha 558 mm (22 in)

D—Poloha, nad 558 mm (22 in) a pod 762 mm (30 in)
E—Poloha 762 mm (30 in)

Pro rozte¢ radkt plodiny mensi nez 762 mm (30 in)
nastavte sestavu snimace (A) do vhodné polohy (B—D)
na montazni konzole snimace.

Pro roztec¢ radka plodiny 762 mm (30 in) nainstalujte
sestavu snimace do polohy (E) na montazni konzole
snimace.

Pro rozte¢ radkud vétsi nez 762 mm (30 in) musi byt
objednana rozSifovaci sada BPF11507 tak, aby mohly
byt vyménény montazni konzole snimace.

BN55050,0000490-16-19JUN20

25-3



Provoz systému

Provoz AutoTrac™

A POZOR: | pfi aktivnhim systému AutoTrac™ je
obsluha odpovédna za fizeni na konci drahy a
za predchazeni srazkam.

Systém automaticky fidi stroj. Pro zabranéni
zranéni se pired kalibraci ujistéte, ze v blizkosti
nejsou zadni okolostojici.

Drive nez vjedete na silnici, vzdy vypnéte
(deaktivujte) systém AutoTrac™. Nezkousejte
zapnout (aktivovat) systém AutoTrac™ béhem
jizdy po silnici.

%
'-ail e |\/
@_Z'ZZLTJ\
tg[h"”“ EE

N137024—UN—20APR18

A—Vypinac fizeni

1. Stisknéte tladitko Fizeni zapnout-vypnout (A) pro
prepnuti mezi povolit/zakazat systém AutoTrac™.
Pro odblokovani systému jsou nutné tyto podminky:

Byla detekovana fidici jednotka AutoTrac™

Sledovani bylo nastaveno.

Sledovani je zapnuté.

Ridici jednotka je v b&Zném provoznim rezimu

Al

i

Lo

——l

N137026—UN—20APR18
A—Tlacitko Obnoveni ¢innosti AutoTrac™

2. Stiskem tlacitka obnoveni (A) na multifunkéni pace
se aktivuje systém AutoTrac™. Pro zapnuti systému
musi byt splnény nasledujici podminky:

e Kurz stroje v toleranci 80° od poZadované stopy,
pokud je rychlost nizSi nez 17,7 km/h (11 mph).

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

e Kurz stroje v toleranci 45° od pozadované stopy,
pokud je rychlost vy$Si nez 17,7 km/h (11 mph).

® Chyba polohy vici stopé je v ramci 40%
rozestupu stop.

® Rameno rozloZené pfi provozu nad 24 km/h (15
mph).

¢ Ridi¢ usazeny na sedadle.

2:20pm

N137025—UN—20APR18
A—Stavovy indikator AutoTrac™

B—Nainstalovany indikator AutoTrac™

C—Nakonfigurovany indikator AutoTrac™

D—Povoleny indikator AutoTrac™

E—Aktivovany indikator AutoTrac™

3. Zkontrolujte stavovy indikator AutoTrac™ (A).
Stavovy indikator ukazuje fazi, ve které se systém
AutoTrac nachazi:

e Faze 1 — Instalovano (B) — byla provedena
instalace fidici jednotky AutoTrac™ a veSkerého
dalSiho hardwaru nezbytného pro pouzivani.

® Faze 2 — Konfigurovano (C) — Byla uréena platna
aktivace AutoTrac™ a rezimu sledovani a byla
stanovena platna Stopa 0. Byla zvolena spravna
uroven signalu GPS pro aktivaci AutoTrac™. Jsou
splnény podminky vozidla.

® Faze 3 — Povoleno (D) - tlaCitko automatického
zapnuti-vypnuti a zobrazuje se informace "Rizeni
Zap".

® Faze 4 — Aktivovano (E) — byl stisknut spinaé
obnoveni na multifunkéni pace a systém AutoTrac
fidi stroj.
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N116846—UN—22SEP15
A—Symbol stavu navadéni
B—Symbol systém nainstalovany
C—Symbol systém aktivni
D—Symbol signal GPS ztracen
E—Symbol Signal radkového snimace ztracen

Béhem ¢innosti RowSense™ se zobrazi symbol (A)
indikujici, Ze fadkovy snimac je k dispozici. Kazdy
symbol indikuje, co se v daném okamziku stane na
stroji.

Symbol stavu navadéni zméni barvu z bilé na barevnou
(zelenou), kdyz Ffadkovy snimag Fidi stroj:

e Systém nainstalovan (B) (Sedé pozadi).

e Systém aktivni (C), provoz s fadkovym snimacem
a systémem GPS (zelené pozadi).

e Signal GPS ztracen (D), provoz pouze s udaiji
z fadkového snimace (Zluté pozadi).

e Signal fadkového snimace ztracen (E), provoz
pouze se systémem GPS (oranzové pozadi).

POZNAMKA: Presnost navadéni se zmensi, kdyZ se
béhem provozu zobrazi stavovy symbol D nebo E.

Radkovy snima¢ vede stroj, kdyZz dokaZe snimat polohu
fadku. Obsluha zjisti, Ze fadkovy snimac¢ vede stroj,
kdyZ symbol AutoTrac™ zméni barvu na zelenou

a indikuje pohyb.

Jakmile byla nastavena vychozi trasa (fadek AB) a bylo
stisknuto tla¢itko automatické zapnuti/vypnuti systému
AutoTrac™, muize byt stisknuto tlacitko obnoveni kdyz
je stroj v poloviné rozestupu stop a v pfijatelném uhlu
vUci fadkam. Radkovy snimac vede stroj, kdyz
zaznamena fadek.

Prace na poli
Nasledné je popsany zakladni provozni postup pfi
provozu na poli.

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

1. Zarovnejte stroj soubézné se spravné definovanymi
fadky plodin.

2. Provedte kontrolu kalibrace.

e Je-li kalibrace uspésna, pokracujte v postupu.

® Neni-li kalibrace Uspé3na, ovéfte, zda jsou fadky
spravné definované, a provedte postup kalibrace.

3. Zacénéte s aplikaci postfiku.

4. Vytvoite pfesnou linii navadéni pouZzitim AutoTrac™
(viz Rezim pfimé stopy v ¢asti Konfigurace displeje a
AutoTrac™). Tato linie se vyuziva v pfipadé ztraty
signalu senzoru.

5. Dokoncete otadeni na souvratich, NEAKTIVUJTE
AutoTrac™ Vision nebo AutoTrac™ RowSense™,
dokud stroj neopusti souvrat.

6. Pokracujte v postfikovani. Vyskytnou-li se nasledujici
podminky, postupujte nasledovné:
® P¥i zahajeni nového prdjezdu.

a. Aktivujte AutoTrac™ RowSense™, jakmile jsou
obé predni kola zcela soubézna s fadkem
plodiny a obé lopatky zabiraji plodinu.

b. Aktivujte AutoTrac™ Vision, jakmile stroj a

kamera ukazuji soubézné s fadkem plodiny po
opusténi souvrati.

e Radek nelze senzory detekovat.
a. Navadéni pomoci GPS pfevezme kontrolu.
b. To mize mit za nasledek poSkozeni plodiny,
nenasleduje-li linie navadéni radky.
c. Senzory obnovi fizeni, kdyzZ je znovu
detekovan fadek.
® \/ykon systému neni uspokojivy.
a. Viz &ast Zjistovani a odstrafovani zavad pro
feSeni k pfiznakim.
b. PFi¢ny vitr zplUsobuje, Ze fadky plodin nejsou
jasné definované. Pokud jsou plodiny

dostatecné vysoké k aktivaci vedeni
RowSense™.

c. Pouzijte tlagitka posunu k sefizeni sledovani
stroje béhem kazdého prujezdu.

Deaktivace systému AutoTrac™

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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A—Vypinac rizeni

Systém AutoTrac™ muzete pfepnout do
NEAKTIVNIHO stavu nasledujicimi zpUsoby:

e Stisknéte tlaCitko fizeni zap-vyp pro vybér mezi zap-

==]

N116848—UN—11FEB16

b P
e Otodte volant o vice nez 30°.

e Aktivujte pfepravni blokovani.

\/ ® Snizte pojezdovou rychlost na méné nez 0.5 km/h
(0.3 mph) na delSi dobu nez 30 sekund.

® (Obsluha nesedi déle nez sedm sekund.
¢ Cislo stopy se zméni.

BN55050,00001A9-16-15MAY 18

A POZOR: Dfive nez vjedete na silnici, vzdy
vypnéte (deaktivujte) systém AutoTrac™. Pro
deaktivaci AutoTrac™ z karty ZOBRAZENI
NAVADENI tisknéte tlacitko Fizeni zap/vyp (A),
dokud se nezobrazi fizeni vypnuto.

Pokrocilé nastaveni systému AutoTrac™

Pokrogilé obrazovky systému AutoTrac™

(4)

Wiew

F”

Cc
Guidance
Settings

ShiftTrack
Settings

Implement Guidance

AutoTrac Advanced
Settings

General Settings Change

Tracking Mode Mode
Straight Track 7~ |None Al
Ol — ® 3
Lightbar Settings Change

PC14326CC—16—280CT13
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Provoz systému

A—Nahled

B—Nastaveni navadéni

C—Nastaveni posunu stopy
D—Rozeviraci nabidka Rezim sledovani

Advanced AutoTrac Settings
Machine Direclion

&3
Line Sensithity - 'naum«q-.

N @m):@hv\,
Line Sensitivity - Heading

o e

Heading Lead

> Em__He

Sieering Response Rate

~®
EE_E s

=z BB /2 (BlL B2.

PC14861CC—16—280CT13
Pokrocilé nastaveni systému AutoTrac™ 1/2

Forward

Advanced AutoTrac Settings
— It A
Curve Sensithity
‘ﬁ-:. (

Restore Default Settings
[: (Page 1and 2) | ';: Pw |

Acquire Sensitivity

) (B2 B 22

PC14864CC—16—280CT13
Pokrocilé nastaveni systému AutoTrac™ 2/2

A—Rozeviraci nabidka Smér stroje
B—Citlivost linie podle stopy
C—Tlacitko Snizit

D—Sloupcovy graf

E—Tlacitko Zvysit

F—Citlivost linie podle kurzu
G—Vedeni kurzu

H—Rychlost odezvy fizeni
|—Tlacitko Napovéda

J—Tlacitko Zpét

E—Rozeviraci nabidka Rezim navadéni naradi
F—Obecné nastaveni

G—Nastaveni svételné listy

H—Pokrogilé nastaveni systému AutoTrac™
K—Tlacitko Dalsi

L—Tlacitko Prijmout

M—Citlivost najeti

N—Citlivost krivky

O—Obnovit vychozi nastaveni
P—Monitorovat vykon

Pokro¢ilé nastaveni systému AutoTrac™
Vyberte smér stroje z rozeviraci nabidky Smér stroje.

Tlacitko Pfijmout (L) provede ulozeni a aplikovani
aktualnich nastaveni a navrat na pfedchozi stranku.
Tlagitkem Obnovit vychozi nastaveni (O) se vSechna
nastaveni vrati na vychozi hodnoty od vyrobce. Viz
vychozi nastaveni pro kazdé nastaveni. Tla&itko "?" (I)
zobrazi text napovédy pro kazdé konkrétni nastaveni.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity Tracking

Determines how aggressively AutoTrac responds
to offtrack (lateral) error.

Higher Settings: Result in more aggressive
response to vehicle offtrack error.

Lower Settings: Resultinless aggressive
response to vehicle offtrack error.

LN

Line Sensithity Tracking Too

Law

H
PC14185CC—16—280CT13

Sledovani citlivosti linie 1/6

!""\/'\_,

Line Sensithity Tracking Too
High

7
|

-l

>

Accept

Sledovani citlivosti linie
UrCuje, jak agresivné AutoTrac™ reaguje na chybu
(podélného) vyjeti mimo stopu.

VyS§si nastaveni: vysledkem je agresivnéjSi reakce na
chybu vyjeti vozidla ze stopy.

Niz8i nastaveni: Vysledkem je méné agresivni reakce
na chybu vyjeti vozidla ze stopy.
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Provoz systému

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity heading

Determines how aggressively AutoTrac responds
to heading error.

Higher Settings: Resultin more aggressive
response to vehicle heading error.

Lower Settings: Result inless aggressive
response to vehicle heading error.

Line Sensithity Heading Too Line Sensithity Heading Too
Low High

) =« [

PC14186CC—16—280CT13
Kurz citlivosti linie 2/6

‘ >

Accept

PC8994—UN—07MAR06

A—Chyba sméru jizdy
B—Chyba sledovani

PC8993—UN—09MAR06

Kurz citlivosti linie

Urcuje, jak agresivné AutoTrac™ reaguje na chyby
kurzu.

Vys$S8i nastaveni: vysledkem je agresivnéjsi reakce na
chybu kurzu vozidla.

Niz8i nastaveni: vysledkem je méné agresivni reakce
na chybu kurzu vozidla.

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitivity

Determines how agaressively the vehicle acquires
the track. This setting affects performance while
acquiring the track only.

Higher Settings: Result in more aggressive line
acquisitions.

Lower Settings: Result in smoother line
acquisitions.

e

Acquire Sensithaty Too Low

1\_//\/\

Acquire Sensithity Too High

) -+ (B

PC14189CC—16—280CT13
Citlivost najeti 5/6

‘ >

Accept

Uréeni citlivosti
Urcuje, jak agresivné vozidlo najede do stopy. Toto
nastaveni ovliviuje vykon pouze pfi najizdéni do stopy.

Vysoké nastaveni: vysledkem je agresivnéjsi najizdéni
do stopy.

Niz8i nastaveni: zplUsobi hladsi najeti do dalSi stopy.

Advanced AutoTrac Settings

Curve Sensitivity

Determines how aggressively AutoTrac responds
toa curve in the track. This setting affects
performance in curve track guidance only.

Higher Settings: Turn the vehicle in a smaller
radius (tighter) around the curve.

Lower Settings: Turn the vehicle in a larger radius
around the curve.

T —
<&

Curve Sensithdty Too Low Curve Sensithvity Too High

s/e (B [

PC14190CC—16—280CT13
Citlivost krivky 6/6

Citlivost kfivky
Urcuje, jak agresivné jednotka AutoTrac™ reaguje na
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zakfiveni ve stopé. Toto nastaveni ovliviuje vykon Niz8i nastaveni: vozidlo se otaci ve vétSim poloméru
pouze pfi navadéni v zakfivené stopé. kolem kfivky.

Vys$S8i nastaveni: vozidlo se otaci v mensim poloméru
(prudceiji) kolem kfivky.

Diagnostické udaje

GreenStar - Dagnostic Readings X A |F| N
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, see your deaer
or visit wwan. StellarSupport.com @

@_. view |AUtoTrac

Last Exit Code Issued:  Nia

©—>Tin1enszstExitCode: 000 Ox 0ODO

v j ﬁ

State Conditions

Steer Ctrl Capabilities (Curve,
Reverse, Steer Sensitivity)
AutoTrac License

D

000/ 000/ 000000 b [H| N
Status i
Yes, Yes, No @
SF2 Diagnostics Equipment

GPS valid

Differential Correction
Differential Mode Selected
Tracking Mode Selected
Pirrot Pro License

AE Line Defined
Free of Steer Ctrl Trouble Codes

@@@@T

F Yes !i ii

No =
—
--® None g
Straight Track
,._@ Yes Document

Dt T

e &

@ VAthin 80 Degrees of Line
Vikthin 40°% Tracking Width

(M) Valid Implement Guidance Configuration N/a
112]3
@ Steer ONn/Off Button Off Totals
@ Vehicle Gear Selected Neutral 5:24am
Speed VWithin Range

PC12746CC—16—280CT13

GREENSTAR 3 PRO >> softwarové tlacitko DIAGNOSTIKA >> AutoTrac

(A) Zobrazeni — rozeviraci pole.

e (B) Vydany kéd posledniho ukonéeni — Indikuje,
pro€ se systém AutoTrac™ deaktivoval nebo pro€ se °
neaktivuje.

e (C) Cas posledniho kédu ukonéeni — Cas a datum, °
kdy se vyskytl kdéd posledniho ukoné&eni.
e (D) Moznosti SSU (Kfivka, Reverze, Citlivost o

fizeni) — Indikuje, zda je regulétor fizeni schopen
pracovat se Zakfivenou stopou, Reverzi, nebo zda
Citlivost fizeni Ize vyladit na displeji. Zobrazi se °
hodnota Ano nebo Ne, ktera udava, zda je &i neni
funkce k dispozici.

(E) Licence AutoTrac™ — Indikuje, zda ma displej

platnou licenci AutoTrac™ a o kterou licenci jde (SF1
nebo SF2).

(F) Platny GPS - Indikuje, zda je pfijiman platny
signal GPS.

(G) Rozdilova korekce Indikuje, zda se pfijima
rozdilova korekce.

(H) Zvolen rozdilovy rezim — Indikuje, Ze v pfijimadi
StarFire™ je zvolen rezim rozdilové korekce (SF1,
SF2, RTK).

(I) Zvolen rezim sledovani — Zobrazuje zvoleny
rezim sledovani.

(J) Licence Pivot Pro — Indikuje, zda ma disple;j
platnou licenci Pivot Pro.
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(K) Definovana linie AB — Indikuje, zda je
definovana platna linie AB (stopa 0) a zvolena pro
aktualni rezim sledovani.

(L) Bez chybovych kédl SSU - Indikuje, zda ma
jednotka SSU néjaké platné chybové kédy, které by
znemoznovaly aktivaci systému AutoTrac™.

(M) Platna konfigurace navadéni naradi — Jestlize
se pouziva navadéni naradi, pak tato moznost
indikuje, zda byla splnéna urcita nastaveni a
omezeni.

(N) Tlagitko Rizeni zap/vyp — indikuje, zda tlag&itko
zapnuti/vypnuti fizeni je v zapnutém nebo vypnutém
stavu.

(O) Zvolen prevod vozidla — Zobrazuje aktualné
zvoleny pfevod vozidla.

(P) Rychlost v ramci rozsahu — Indikuje, zda
vozidlo jede v ramci rychlostnich limitG platformy, na
jejimz zakladé systém AutoTrac pracuje.

(Q) V ramci 80 stupn linie — Indikuje, zda kurz
vozidla spada do rozsahu 80 stupn( stopy, do které
se vozidlo snazi najet.

(R) V ramci 40% Sirky sledovani — Indikuje, zda
chyba vyboéeni vozidla ze stopy spadé do rozsahu
40% rozestupu stopy.

BN55050,00001AA-16-20APR18
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Servis a udrzba

Cisténi senzoru AutoTrac™ Vision

A POZOR: Aby nedoslo k vaznému zranéni nebo

smrti, pred ¢iSténim senzoru vidéni ZASTAVTE
motor, zajistéte parkovaci brzdu a vytahnéte
klic.

DULEZITE: Nepouzivejte tlakovou vodu na senzor
vidéni. Pouzivejte vodu s normalnim tlakem
niz§im nez 345 kPa (3,4 bar) (50 psi).

Nepouzivejte abrazivni, naolejovanou nebo
znecisténou tkaninu na ¢isténi sezoru vidéni.

N135800—UN—27FEB18
Senzor vidéni AutoTrac

A—Senzor AutoTrac™ Vision

Cistéte senzor vidéni AutoTrac™ (A) od $piny a jinych
necistot pouze vodou a €istou mékkou tkaninou podle
potfeby.

Ovérte, Ze je pfipeviiovaci material pevné utazeny a
nechybi.

BN55050,00001AB-16-20APR18

Cisténi snimaée AutoTrac™ RowSense™

A POZOR: Aby nedoslo k vaznému zranéni nebo

smrti, pfed ¢isténim snimace fadku ZASTAVTE
motor, zajistéte parkovaci brzdu a vytahnéte
klic.

N135801—UN—27FEB18

Snimaé AutoTrac

A—Snima¢ fadku AutoTrac™
B—Lopatka snimace fadku AutoTrac™

Kazdy den by mélo byt kontrolovano, zda neni nutné
vycistit snimac fadku (A).

Pokud se na snimaci nahromadi material, mize to
branit volnému pohybu a ovlivnit vykon. Pro vycisténi
snimace fadku z néj odstrarite snimac¢ a prostor okolo
na obou stranach stroje.

Zkontrolujte, Ze se lopatky snimace (B) volné a bez
prekézek pohybuiji.

Ovérte, ze je pfipeviiovaci material pevné utazeny a
nechybi.

BN55050,00001AC-16-20APR18

Odstranéni senzorti RowSense™ a konzoly
—R4030, R4038, R4044, R4045 a R4060

POZNAMKA: Zobrazen R4038. R4030, R4044, R4045
a R4060 jsou podobné.

Zobrazena je prava strana. Leva strana je
podobna.

Konzoly RowSense™ mohou zustat nainstalované
s pneumatikami do 420 mm (16.5 in) v Sifce.

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

35-1



Servis a udrzba

N116285—UN—26FEB15
A—Obilny stit
B—Pripeviovaci Sroub (12 ks)
C—Matice (2x)

Stroje vybavené obilnymi Stity: Demontujte a
uschovejte obilny §tit (A), pfipeviiovaci Srouby (B) a
matice (C).

A—P¥ipevnovaci Srouby (5 ks)
B—Kryt motoru kola

3. Demontujte pfipeviiovaci Srouby (A) a kryt motoru
kola (B).

N120061—UN—17FEB16
A—Kabelaz snimace
B—Kabelaz RowSense™
C—Stahovaci pasek
D—Kabelova spona (2 ks)
E—P¥ipeviiovaci Sroub (2 ks)

4. Odpojte kabelaz snimace (A) od kabelaze
RowSense™ (B).

5. Demontujte pfipeviiovaci Srouby (E), P-svorky (D) a
stahovaci pasek (C).

|
N119992—UN—24SEP15
A—Kabeldz RowSense™
B—Vazaci pasky (3 ks)

6. Smotejte kabelaz RowSense™ (A) a ulozte ji podle
vyobrazeni s pouzitim stahovacich pasku (B).

POZNAMKA: Maji-li se pouZit pneumatiky pro obilné
radky, pak odstrarite pouze sestavu senzoru
RowSense™ a dolni konzolu. Hlavni konzola
RowSense ™ nebude kolidovat s kolem a
pneumatikou.
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N119993—UN—29SEP15
Zobrazen stroj s obilnym Stitem

N120060—UN—29SEP15
Zobrazen stroj pouze s blatniky

A—Ram obilného stitu
B—Sestava RowSense™
C—Pripeviovaci Sroub (3 ks)

7. Podeprete ram obilného Stitu/blatniku (A) pouzitim
vhodného zvedaciho zafizeni.

8. Podeprete sestavu RowSense™ (B) a demontujte
pFipeviiovaci Srouby (C).
9. Vyjméte sestavu RowSense™ ze stroje.

POZNAMKA: Pouze R4030, R4038 a R4044 — Stroje
vybavené blatniky a obilnymi stity pouZivaji
pfipevriovaci Srouby M16 x 80. Stroje s blatniky
pouZivaji pouze pfipevriovaci srouby M16 x 70.

Pouze R4045 a R4060—Cty¥i pfipevriovaci $rouby
M16 x 70 se pouZivaji na vSech konfiguracich
stroje.

POZNAMKA: Ctyfi pfipeviiovaci $rouby (C) pouZité na
R4045 a R4060.

10. Nainstalujte znovu montaz blatniku pouzitim dfive
uschovaného montézniho materialu.

11. Nainstalujte znovu ram obilného Stitu (je-li ve

vybavé) pouzitim dfive odstranéného montazniho
materialu.

12. Namontujte kryt motoru kola prostfednictvim dfive
odstranéného montazniho materialu.

BN55050,000048B-16-05JUN20

Instalace snimaéi RowSense™ a konzoly
—R4030, R4038, R4044, R4045 a R4060

POZNAMKA: Zobrazen R4038. R4030, R4044, R4045
a R4060 jsou podobné.

Zobrazena je prava strana. Levé strana je
podobna.

N120058—UN—29SEP15
A—P¥ipevnovaci Srouby (5 ks)
B—KTryt motoru kola

1. Nastavte stroj na nejsirSi rozchod kol.

2. Demontujte pfipeviiovaci Srouby (A) a kryt motoru
kola (B).

16286—UN—26FEB15
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N116287—UN—26FEB15
A—Obilny stit
B—Pripeviovaci Sroub (12 ks)
C—Matice (2x)
D—Ram obilného stitu
E—P¥tipeviiovaci Sroub (3 ks)

3. Pro stroje vybavené obilnymi Stity:

a. Demontujte a uschovejte obilny stit (A),
pfipeviovaci Srouby (B) a matice (C).

b. Podepfete ram obilného §titu (D) pouzitim
vhodného zvedaciho zafizeni.

POZNAMKA: Ctyfi pfipeviiovaci $rouby jsou
pouZité na R4045 a R4060.

c. Demontujte a uschovejte pfipeviiovaci Srouby

(E).

N120041—UN—29SEP15
A—Ram blatniku
B—Pripeviovaci Srouby

4. Pro stroje vybavené pouze blatniky:
a. Podeprete ram blatniku (A) vhodnym zvedacim
zafizenim.

POZNAMKA: Ctyfi pfipevriovaci Srouby jsou
pouzité na R4045 a R4060.

b. Demontujte a uschovejte pfipeviovaci Srouby

(B).

POZNAMKA: Pouze R4030, R4038 a R4044 — Stroje
vybavené blatniky a obilnymi Stity pouZivaji
pripevriovaci srouby M16 x 110. Stroje s blatniky
pouzivaji pouze pripevriovaci Srouby M16 x 80.

Pouze R4045 a R4060—Ctyii pfipevriovaci srouby
M16 x 80 se pouZivaji na vdech konfiguracich
stroje.

N120057—UN—29SEP15
Zobrazen stroj pouze s blatniky

A—Drzak snimace
B—Ram blatniku
C—Pripevniovaci Sroub (3 ks)

5. Namontujte konzolu snimace (A) mezi oplasténi
motoru kola a ram blatniku (B) pouzitim
pfipeviovacich Sroubt (C).

6. Upravte snimace RowSense™ na vhodnou rozte¢
fadkd plodiny, pokud je zapotfebi.

DULEZITE: Naneste na vSechny elektrické spoje
dielektrickou smés.
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Servis a udrzba

N119992—UN—24SEP15
A—Kabelaz RowSense™
B—Vazaci pasky (3 ks)

7. Odrfiznéte stahovaci pasky (B) a rozvirite kabelaz
RowSense™ (A).

N120061—UN—17FEB16
A—Kabelaz snimace
B—Kabelaz RowSense™
C—Stahovaci pasek
D—Kabelova spona (2 ks)
E—P¥ipevnovaci Sroub (2 ks)

8. Pripojte kabelaz senzoru (A) ke kabelazi
RowSense™Connect sensor harness (A) to
RowSense™ harness (B). (B).

9. Namontujte P-svorky (D), pfipeviovaci Srouby (E) a
stahovaci pasek (C).

POZNAMKA: Snima& RowSense™ ma tfi polohy
nastaveni. Typicky se pouZiva dolni poloha. Ménici
se podminky plodin a pole mohou vyZadovat
zvednuti snimace do polohy (B) nebo (C).

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

N120064—UN—020CT15
A—Poloha senzoru, dolni
B—Poloha senzoru, stiedni
C—Poloha senzoru, horni

10. Nastavte senzor RowSense™ do dolni polohy
nastaveni (A).

POZNAMKA: Pro zarovnani otvort $roubli miZe byt
potieba ohnout kryt motoru kola.

11. Namontujte kryt motoru kola prostfednictvim dfive
odstranéného montazniho materialu.
12. Postup opakujte pro zbyvajici snima¢ a konzolu.

BN55050,000048C-16-08JUN20

Odstranéni senzoril RowSense™ a konzoly
—R4023 Siroky

POZNAMKA: Konzoly RowSense™ mohou zistat
nainstalované s pneumatikami do 420 mm (16.5 in)
v Sifce.

N82252—UN—04NOV08
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Servis a udrzba

N119997—UN—28SEP15
A—Ram obilného stitu

B—Sestava RowSense™

C—Pripeviovaci Sroub (3 ks)

4. Stroje vybavené obilnymi stity: Podeprete ram
obilného $titu (A) pouzitim vhodného zvedaciho
N82251—UN—03NOVO8 zafizeni.

Q:gﬁﬁﬁ;ﬁé}?d Sroub (14 ks) 5. Pgdepvfete sga§tavu RowSense™ (B) a demontujte
pfipeviiovaci Srouby (C).
1. Stroje vybavené obilnymi stity: Demontujte a o .
uschovejte pfipeviiovaci Srouby (A), matice a obilny 6. Vyjméte sestavu RowSense™ ze stroje.
stit (B).

N120059—UN—29SEP15

A—Pfipevnovaci Sroub (5 ks)

N119995—UN—17FEB16 B—KTryt nahonu kola

A—Kabelaz snimace

B—Kabelaz RowSense™ 7. Demontujte pfipeviiovaci Srouby (A) a kryt motoru
C—Stahovaci pasek kola (B)

D—P¥ipeviiovaci §roub ’

E—Kabelova spona

2. Odpojte kabeldz snimace (A) od kabelaze
RowSense™ (B).

3. Demontujte pfipeviiovaci Sroub (D), P-svorku (E) a
stahovaci pasek (C).

POZNAMKA: Maji-li se pouZit pneumatiky pro obilné
radky, pak odstrarite pouze sestavu senzoru
RowSense™ a dolini konzolu. Hlavni konzola
RowSense™ nebude kolidovat s kolem a
pneumatikou. UloZte kabelaz podle znazornéni v
tomto postupu.

N119994—UN—28SEP15
A—Kabelaz RowSense™

B—Stahovaci pasek (3 ks)

8. Smotejte kabelaz RowSense™ (A) a uloZte ji podle
RowSense je ochranna znamka spoleénosti Deere & Company vyobrazeni s pouzitim stahovacich pasku (B).
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Servis a udrzba

9. Nainstalujte znovu montaz blatniku a rdm obilného
§titu (je-li ve vybavé) pouzitim dfive odstranéného
montazniho materialu.

10. Namontujte kryt motoru kola prostfednictvim dfive
odstranéného montédzniho materialu.

BN55050,0000245-16-15MAY 18

Instalace senzori RowSense™ a konzoly—
R4023 Siroky

N82252—UN—04NOV08

N82251—UN—03NOV08
A—P¥ipevnovaci Sroub (14 ks)
B—Obilny stit
1. Stroje vybavené obilnymi stity: Demontujte a
uschovejte pfipeviiovaci Srouby (A), matice a obilny
stit (B).

N120040—UN—29SEP15
A—Ram obilného stitu
B—Pripeviiovaci Sroub (2 ks)

2. Stroje vybavené obilnymi stity: Podepiete ram
obilného $titu (A) pouzitim vhodného zvedaciho
zafizeni a odstrante pfipeviiovaci Srouby (B).

/4

X

A—P¥ipevnovaci Sroub (5 ks)
B—Kryt nahonu kola

N119996—UN—28SEP15

3. Demontujte pfipeviiovaci Srouby (A) a kryt motoru
kola (B).

N119994—UN—28SEP15
A—Kabelaz RowSense™
B—Stahovaci pasek (3 ks)

4. Odriznéte stahovaci pasky (B) a rozvifte kabelaz
RowSense™ (A).

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
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Servis a udrzba

N120039—UN—29SEP15

A—Kabelaz RowSense™
B—Kryt nahonu kola
C—Pripeviovaci Sroub (5 ks)

5. S kabelazi RowSense™ (A) umisténou podle
vyobrazeni nainstalujte kryt motoru kola (B) s
pouzitim dfive odstranénych pfipeviiovacich Sroubu
(©).

N119997—UN—28SEP15
A—Ram obilného stitu
B—Sestava RowSense™
C—Pripeviiovaci Sroub (3 ks)

POZNAMKA: Je-li stroj vybaveny obilnymi $tity, je
sestava RowSense™ (B) nainstalovana mezi
ramem obilného stitu (A) a oplasténim motoru kola.

Pro vdechny konfigurace stroje se pouZivaji
pfipevriovaci Srouby M16 x 45.

6. Stroje vybavené obilnymi Stity: Podepiete ram
obilného Stitu (A) pouzitim vhodného zvedaciho
zafizeni.

7. Zarovnejte sestavu RowSense™ (B) s ramem S§titu
a namontujte pfipevnovaci Srouby (C).

DULEZITE: Naneste na vSechny elektrické spoje
dielektrickou smés.

N119995—UN—17FEB16
A—Kabelaz snimace
B—Kabelaz RowSense™
C—Stahovaci pasek
D—Pripeviiovaci Sroub
E—Kabelova spona

8. Pripojte kabelaz senzoru (A) ke kabelazi
RowSense™Connect sensor harness (A) to
RowSense™ harness (B). (B).

9. Namontujte P-svorku (E), pfipeviiovaci Sroub (D) a
stahovaci pasek (C).

N120063—UN—020CT15
A—Poloha senzoru, dolni
B—Poloha senzoru, stiedni
C—Poloha senzoru, horni

10. Nastavte senzor RowSense™ do dolni polohy
nastaveni (A).

11. Nainstalujte znovu montaz blatniku a rdm obilného
Stitu (je-li ve vybaveé) pouzitim dfive odstranéného
montazniho materialu.

BN55050,00001AF-16-15MAY 18
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Zjist

V4

ovani a odstranovani

zavad

Senzor AutoTrac™ Vision
Priznak

RowSense™ se nepiepne ze
zakazano na povoleno.

Nebyly zjistény zadné senzory
Vision.

Soustava nepracuje spravné.

Na obrazovce videa neni obraz
videa.

Béhem postupu kalibrace se
zobrazi snimek s nizkym
rozliSenim.

Systém Vision nelze uspésné
zkalibrovat.

Zavada

Chybi aktivace AutoTrac™ nebo
RowSense™.

Namontovano na chybny postfikovac.

Software displeje GS3 2630 je
neaktualni. Software starSi nez
3.30.1232 je neaktualni a mohou byt k
dispozici novéjsi verze.

Zkontrolujte, zda je senzor Vision
spravné pfipojeny.
Je generovan diagnosticky kéd

zavady.

Vybran chybny kanal videa.

Cocky senzoru Vision nejsou Gisté
nebo jsou poskozené.

Je generovan diagnosticky kéd
zavady.

Displej nepodporuje snimky
s vysokym rozliSenim.

Senzor Vision nemuze detekovat
fadek kv(li stavu plodiny.

Obraz senzoru Vision neni dostupny
na displeji.

Obraz senzoru Vision neni zaostfeny.

RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.
AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company

Odstranéni

Zakupte aktivaci na strance cen ISG.

Namontujte na schvaleny postfikovag.
Obratte se ohledné podrobnosti na
svého prodejce John Deere nebo
odborny servis.

Aktualizujte software na nejnovéjsi
verzi.

Zkontrolujte pfipojeni senzoru. Pokud
problém pretrvava, obratte se na
prodejce.

Obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.

Projdéte vSechny kanaly. Pokud
problém pretrvava, obratte se na
svého prodejce John Deere nebo
odborny servis.

Vycistéte okno senzoru Vision.

Obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis, je-li
senzor Vision poskozeny.

Obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.

Jedna se o béZnou Cinnost systému.

Pokuste se znovu provést kalibraci na
mist&, které je rovné bez plevelu a ma
jasné definované radky plodiny.

Prejdéte na diagnostiku senzoru
Vision.

Vycistéte okno senzoru Vision a
prohlédnéte kameru, zda neni
poskozena. Pokud problém pretrvava,
obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Zavada

Senzor Vision nemlze detekovat
rozte¢ radku.

Systém nemUze detekovat fadek.

Odstranéni

Doporucéeno pro rozte¢ fadkd 762 mm
(30 in). Pokud problém pretrvava,
obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.

Ovérte, zda je kamera nainstalovana
ve spravné vysce. Pokud problém
pretrvava, obratte se na svého
prodejce John Deere nebo odborny
servis.

Zarovnejte postfikova¢ soubézné s
fadkem plodiny.

CS12167,00008F4-16-22JUL16

Vykon systému AutoTrac™ Vision

Ptiznak

Indikator stavu AutoTrac™ skace
ze stavu Aktivovano (4. vyse€) do
stavu Povoleno (3. vysec).

Postiikova¢ okamzité ridi a jede
pres plodinu.

Zavada

Aktualné pouzivany senzor se mohl
odpojit.

Senzor Vision nemlze detekovat
fadky plodiny (nizka divéryhodnost).

Vétrné podminky zpUsobuji
nedefinované fadky.

Terén zpusobuje, Ze obrazovy snimac
docCasné ztrati dohled na fadek plodin.

Posunuti senzoru je pfilis velké.

Odstranéni

Zkontrolujte diagnostiku pro zjisténi
stavu senzoru.

Zopakujte kalibraci systému.

Vycistéte okno senzoru Vision.

Nastavte linii A--B pro navrat k GPS v
naronych podminkach.

Pracujte v fadcich plodiny, které
nemaji zakryvajici porost.

Pracujte v fadcich plodiny, které maji
méné zbytkd plevelu/plodiny.

Ridte stroj ruéné.

Pracujte pomoci navadéni GPS.
Pockejte na zlepSeni poc&asi.

Ridte stroj ruéné.

Pracujte pomoci navadéni GPS.

Resetujte posunuti senzoru na nulu
(vychozi). V pfipadé potfeby znovu
sefidte.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Postiikovaé pozvolna jede pres
plodinu.

Zavada

Rezim zadani Fadku "GPS--Radek" je
vybran s linii A--B, ktera neodpovida
fadkdm plodiny.

Zapojeni systému AutoTrac™ Vision
pfili§ brzy pfi vstupu do nového
prijezdu zpuUsobi, Ze stroj vybodi

z kurzu po opusténi souvrati.

Postfikova¢ neustale fidi k jedné
strané od stfedu mezery radki
plodiny.

Provoz pneumatik v domnélych
fadcich.

Systém neni piekalibrovany na ménici
se podminky plodiny, napf. vysku
plodin nebo svételné podminky.

P¥ili§ rychly provoz pro omezeni
systému.

Systém nepfepina na GPS.

Svétla mohou byt pfi provozu v
podminkach kratkych plodin
nepfimérena.

Neni dostatek mista pro Fizeni v
fadku.

Vyjizdéni pfili§ pfikrych kopcu.

Senzor Vision nemlze detekovat
fadky plodiny (nizka divéryhodnost).

Systém Vision nem(iZe pracovat také
v oblastech s vysokym zbytkem plodin
(napf. obili pfes obili) a na bocnich
svazich.

Odstranéni

Nastavte linii A--B, ktera souhlasi s
fadky plodiny.

Aktivujte systém AutoTrac™ Vision po
zajisténi, ze je stroj rovnobézny

s fadky plodin a nachazi se v
poZzadovaném fadku plodin.

Vycistéte okno senzoru Vision.

Pracujte v polich s mensim bo¢nim
sklonem

Zménte posunuti senzoru.

Zabrarite jizdé v domnélych fadcich
nebo obkro¢mo k nim.

Zopakujte kalibraci systému.

NiZ&i rychlost. Pokud problém
pretrvava, obratte se na svého
prodejce John Deere nebo odborny
servis.

Resetujte linii A—B.

Namontujte prémiovou sadu
osvétleni.

Nahradte pneumatiky mensi velikosti.

SniZte otacky.
Zaznamenejte adaptivni kfivku.

Pracujte v oblastech s mensim
vyskytem plevelu, vyS§Simi rostlinami
anebo lepSim osvétlenim.

Pracujte pfes tyto oblasti niz§i
rychlosti nebo fidte ru¢né, dokud se
nezlepsi divéryhodnost, a poté znovu
zapojte Vision.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Postrikovac "kfizuje".

Postiikovaé jede pires plodinu v
zatacejicich se radcich.

Postiikovaé jede pires plodinu
béhem noéniho provozu

Postiikovaé jede pres plodinu ve
vétrném pocasi.

Zavada

Systém se pfili§ ¢asto pfepina na
GPS.

Senzor Vision nedetekuje konzistentni

plodinu.

AutoTrac™ neni zapnuty pro provoz
za téchto podminek.

Zataceni fadku je nadmeérné.

Zkontrolujte, zda jsou vSechna svétla
Cista a spravné funguiji.

Vitr zplsobuje, Ze je fadek plodin
obtizné definovany.

Odstranéni

ZakaZte systém a pracujte ru¢né nebo
pouZijte AutoTrac™.

Zopakujte kalibraci systému.

Resetujte citlivost fizeni na 100
(vychozi) a resetujte pokrocila
nastaveni na 100 (vychozi).

Nastavte pokrodila nastaveni na
agresivnéjsi nebo méné agresivni
fizeni. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.

Zpomalte, pouzijte jiné pneumatiky,
zménte padni podminky.

ZlepSete vykon zaznamem adaptivni
kfivky.

NiZ&i rychlost.

Vycistéte a opravte nebo vyménte
svétla.

Vycistéte okno senzoru Vision.

Namontujte prémiovou sadu
osvétleni.

Pracujte pomoci systému
RowSense™ (je-li nainstalovan).

Pouzijte tlaCitka posunu k sefizeni
sledovani stroje pro kazdy prujezd.

Ridte stroj ruéné.

CS12167,00008F5-16-29JUL16

Snimaé AutoTrac™ RowSense™

Pfiznak

RowSense™ se nepiepne ze
zakazano na povoleno.

Zavada

Chybi aktivace AutoTrac™ nebo
RowSense™.

Namontovano na chybny postfikovac.

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.

Odstranéni

Zakupte aktivaci na strance cen ISG.

Namontovano na schvaleny
postfikovac.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Zavada

Neni detekovan snima¢ RowSense™
(diagnosticka stranka zobrazuje
napéti fizeni vlevo a vpravo jako
nulu).

Software displeje GS3 2630 je
neaktualni. Software starsi nez
3.30.1232 je neaktualni a mohou byt k
dispozici novéjsi verze.

Odstranéni

Zkontrolujte, zda je spravné
namontovany hardware a v8echny
konektory jsou pfipojené. Pokud
problém pretrvava, obratte se na
svého prodejce John Deere nebo
odborny servis.

Aktualizujte software na nejnové;si
verzi.

0OU06092,00009E1-16-24SEP15

Vykon AutoTrac™ RowSense™

Pfiznak

Indikator stavu AutoTrac™ skace
ze stavu Aktivovano (étvrta vysec)
do stavu Povoleno (treti vysec).

v wvr

Postiikova¢ okamzité fidi a jede
pres plodinu.

Postfikova¢ pozvolna jede pres
plodinu.

Zavada

Aktualné pouzivany senzor se mohl
odpojit.

Snimac se nedotyka konzistentnich
stébel plodin a ztraci zapojeni.

Levy a pravy snimac jsou zapojené
Spatné.

Posunuti senzoru je pfilis velké.

Rezim zadani Fadku "GPS--Radek" je
vybran s linii A--B, ktera neodpovida
fadkim plodiny.

Zapojeni RowSense™ pfilis brzy pfi
vstupu do nového pruijezdu zpUsobi,
Ze postfikova¢ vyboci z kurzu po
opusténi souvrati.

Systém nepfepina na GPS.

Postfikova¢ neustale fidi k jedné
strané od stfedu fadku plodiny.

Odstranéni

Zkontrolujte diagnostiku pro zjisténi
stavu senzoru.

Pracujte s rostlinami, které maji vysku
nejméné 914 mm (3.0 ft).

Aktivujte lopatku a ovéfte, zda napéti
odpovida spravné strané zobrazené
na diagnostické strance.

Resetujte posunuti senzoru na nulu
(vychozi). V pfipadé potieby znovu
sefidte.

Nastavte linii A--B, ktera souhlasi s
fadky plodiny.

Prejdéte do rezimu zadavani fadku
"Radek".

Zapojte RowSense™ poté, co budou
pfedni kola soubézné s fadky plodiny
a obé lopatky RowSense™ budou
zabirat plodinu.

Resetujte linii A—B.

Vycistéte lopatku a snimac.

Pracujte v polich s menSim bo¢nim
sklonem.

Zmeéinite posunuti senzoru.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Postiikovaé "kfizuje".

Postiikovaé jede pres plodinu v
zatacejicich se radcich.

Zavada

Provoz pneumatik v domnélych
fadcich.

Neni dostatek mista pro fizeni v
fadku.

Systém se pfilis ¢asto pfepina na
GPS.

Snimac¢ se nedotyka konzistentnich
stébel plodin a ztraci zapojeni.

AutoTrac™ neni zapnuty pro provoz
za téchto podminek.

P¥ili§ rychly provoz pro omezeni
systému.

Zataceni fadku je nadmeérné.

Odstranéni

Zabrarite jizdé v domnélych fadcich
nebo obkroémo k nim.

Nahradte pneumatiky mensi velikosti
(doporucuje se 380 nebo uzsi).

Zakazte systém a pracujte ruéné nebo
pouzijte AutoTrac™.

ZmensSete Uhlovou polohu lopatek.

Pracujte s rostlinami, které maji vysku
nejméné 914 mm (3.0 ft).

Aktivujte nastaveni rozchodu kol
dovnitf a ven s osou vSech pneumatik
381 mm (15 in) z osy fadku plodiny.

Resetujte citlivost fizeni na 100
(vychozi) a resetujte pokrocila
nastaveni na 100 (vychozi).

Nastavte pokrodila nastaveni na
agresivnéjsi nebo méneé agresivni
fizeni. Pokud problém pfetrvava,
obratte se na svého prodejce John
Deere nebo odborny servis.

Zpomalte, pouzijte jiné pneumatiky,
zménte pudni podminky.

Niz8i rychlost. Pokud problém
pretrvava, obratte se na svého
prodejce John Deere nebo odborny
servis.

ZlepSete vykon zaznamem adaptivni
kfivky.

Niz8i rychlost.

0OU06092,00009E2-16-19NOV15

Stavovy indikator AutoTrac™
Pfiznak

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje Nainstalovany
indikator (prvni vysecg).

Zavada

Neni nainstalovany hardware
AutoTrac™ Vision nebo AutoTrac™
RowSense™.,

AutoTrac je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company
RowSense je ochranna znamka spolecnosti Deere & Company.

Odstranéni

Nainstalujte hardware AutoTrac™
Vision nebo AutoTrac™ RowSense™.
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Zjistovani a odstrafiovani zavad

Priznak

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje Nakonfigurovany
indikator (druha vysec).

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje Povoleny indikator
(treti vysec).

Indikator stavu AutoTrac™
nezobrazuje Aktivovany indikator
(ctvrta vysec).

Zavada

AutoTrac™ nebo RowSense™
neaktivované.

Navadéni neni zapnuté.

AutoTrac™ neni nastaveny.
Je tfeba vytvofit linii A—B.

Byly generovany kody zavad.

GPS nepfitomno.

Provoz se sloZzenymi rameny a v
pfepravnim pfevodu.

Neni stisknuté tlacitko AutoTrac™.

Tlacitko Obnovit neni stisknuté.

Odstranéni

Aktivujte AutoTrac™ nebo
RowSense™.

Zapnéte navadéni.

Nastavte AutoTrac™.
Vytvorte linii A—B.

Zaznamenejte kod zavady. Odstrarite
pFiciny kodu zavady.

Zkontrolujte systém StarFire.
VyCkejte na jasné nebe.

Rozlozte ramena nebo snizte pfevod.

Stisknéte tladitko AutoTrac™.

Stisknéte tla¢itko Obnovit.

0OU06092,00009E5-16-050CT15
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Specifikace

Prohlaseni o shodé ES se vztahuje pouze na stroje s oznacenim CE

Prohlaseni o shodé ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Nize uvedena osoba prohlasuje, Ze:

Produkt: Ridici jednotka RG3
Cislo dilu: SRG3

Spliuje vSechna prisluSna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

Smérnice Ciselna hodnota

Zpusob certifikace
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES

Vlastni certifikace, dodatek Il smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo e EN 55024:2010
dal$imi normativnimi dokumenty:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spole€enstvi pro vytvofeni technického popisu vyrobku:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Misto prohlaseni: Urbandale, lowa U.S.A.

Datum prohlaseni: 29. fijen 2015

Jméno: Ryan R. Bila

Nazev: Development Manager Communications & Automation
Vyrobni zavod: John Deere Intelligent Solutions Group

|

Prohlaseni o shodé ES se vztahuje pouze na stroje s oznacenim CE

0OU06092,00009EA-16-19NOV 15

DXCE01—UN—28APR09

Prohlaseni o shodé ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Nize uvedena osoba prohlasuje, ze:

Produkt: Kamera navadéni Vision
Cislo dilu: SVRG

Spliuje vSechna pfisluSna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:
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Specifikace

Smérnice Ciselna hodnota Zpusob certifikace

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES

Vlastni certifikace, dodatek Il smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo e EN 55024:2010
dalSimi normativnimi dokumenty:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spole€enstvi pro vytvoreni technického popisu vyrobku:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Misto prohlaseni: Urbandale, lowa U.S.A.

Datum prohlaseni: 29. fijen 2015

Jméno: Ryan R. Bila

Nazev: Development Manager Communications & Automation
Vyrobni zavod: John Deere Intelligent Solutions Group

0OU06092,00009EB-16-19NOV15

C€

Prohlaseni o shodé ES se vztahuje pouze na stroje s oznac¢enim CE

DXCE01—UN—28APR09

Prohlaseni o shodé ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.
Nize uvedena osoba prohlasuje, Ze:

Produkt: Snima¢ TAC
Cislo dilu: SXRG

Spliuje vSechna pfisluSna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

Smérnice Ciselna hodnota

Zpusob certifikace

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) 2004/108/ES Vlastni certifikace, dodatek Il smérnice

Produkt je ve shodé s nasledujicimi normami nebo e EN 55024:2010
dal$imi normativnimi dokumenty:

e EN ISO 14982:2009
e EN 55022:2010/AC:2011

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spole€enstvi pro vytvofeni technického popisu vyrobku:
Brigitte Birk
John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center (Zentralfunktionen)
John Deere Strasse 70
Mannheim, Germany D-68163

Misto prohlaseni: Urbandale, lowa U.S.A.
Datum prohlaseni: 29. fijen 2015
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Specifikace

Jméno: Ryan R. Bila
Nazev: Development Manager Communications & Automation

Vyrobni zavod: John Deere Intelligent Solutions Group

|

DXCE01—UN—28APR09
0OU06092,00009EC-16-19NOV15

Urcéeni kédu data

Kamera navadéni Vision

[ JOHN DEERE )

COMPONENT SERIAL NUMBER
*PCSVRVGAXOOOXX #

T 010 I 0

MONCULAR GAMERA
DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS
DATE CODE YYWW MADE GERMANY
| AUTO TRAC VISION PFA10597

J

N126317—UN—140CT16
Priklad Stitku produktu

DATE CODE YY WW
©

PC17574—UN—16AUG13
Priklad datoveého kodu

A—Datovy kéd (datum vyroby)
B—Posledni dvé &isla roku vyroby
C—Cislo tydne kalendarniho roku vyroby

Pouzijte datovy kod (A) na Stitku produktu monokularni
kamery a urCete tak datum vyroby. "YY" (B) znaci
posledni dvé &isla roku vyroby; "WW" (C) znaci Cislo
tydne vyroby kalendafniho roku vyroby.

POZNAMKA: Cislo tydne vyroby je v rozsahu
mezi 01-53.

Datovy kod
RR Posledni dvé Cisla Priklad:
roku vyroby 13=2013
14=2014
15=2015
WWw Cislo tydne Priklad:
kalendarniho roku 01, 02, 03,...53
vyroby

Snimac¢ TAC

JOHN DEERE

Component Serial Number  XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
PART NUMBER: XXXXXXX @DATE CODE: YYWW

(000no00onDonoo00o0ooo0onooooO00oo0

DEERE & COMPANY  MOLINE, ILLINOIS ~ MADE IN XXX

N126318—UN—140CT16
Priklad $titku produktu

DATE CODE YY WW,
©

PC17574—UN—16AUG13
Priklad datového kédu

A—Datovy kéd (datum vyroby)
B—Posledni dvé &isla roku vyroby
C—Cislo tydne kalendainiho roku vyroby

Pouzijte datovy kod (A) na Stitku produktu snimace TAC
a urcete tak datum vyroby. "YY" (B) znaci posledni dvé
Cisla roku vyroby; "WW" (C) znadi ¢islo tydne vyroby
kalendafniho roku vyroby.

POZNAMKA: Cislo tydne vyroby je v rozsahu
mezi 01-53.

Datovy kod
RR Posledni dveé Cisla Priklad:
roku vyroby 13=2013
14=2014
15=2015
ww Cislo tydne Priklad:
kalendarniho roku 01, 02, 03,...53
vyroby
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Specifikace

RG3

.)l(g())l(-l)g(%l(i)l(EREXXXXXX XXXXX, XXXXX D ATE YYYY MM DD

HWSN: XXXXXXXXXXXXXX@YYYYMMD —v— Y

CONTINENTAL A2C XXXXXXXXXX © ®
MADE IN CZECH REPUBLIC

N126319—UN—140CT16
Priklad datového kodu
N126320—UN—140CT16

Priklad Stitku produktu A—Datovy kéd (datum vyroby)
B—Rok vyroby

C—Meésic vyroby

D—Den vyroby

Pouzijte datovy kod (A) na Stitku produktu RG3 a uréete
tak datum vyroby. "RRRR" (B) znamena rok vyroby;
"MM" (C) znamena mésic vyroby; "DD" (D) znamena
den vyroby.

CS12167,000092A-16-170CT16

Eurasijska ekonomicka unie — EAC

EBpasufickuit skoHoMuueckuit cows (EADC)

NHdopmauma 06 npenuax, KOTopble UMEKT 3HAaK COOTBETCTBUA TPeHOBaHUAM TEXHUYECKMX PEFaMEHTOB
EBpasninckoro skoHommuyeckoro cotosa (EAIC)

Mpounzsogutens: Komnanna Deere & Company
r. MonuH, WTtaT UnnunHomc, CLLA

Mogenb: Kamepa cuctembl Hasuraumm AutoTrac Vision
CoenaHo B lepmaHun.

HavmeHoBaHWe 1 agpec yNnoJIHOMOYEHHOTO NPeACTaBUTENA HA TepPUTOPUM EBPA3MIMCKOro 3KOHOMMYECKOTo Coto3a
(EADC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHOM OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:
142050, Poccus, MockoBcKas obnactb, lomoaenoBcKMin palioH, r. Jlomoaenoso, MMKpopainoH "benbie
ctonbwbl", Bnagerue "Cknagpbl 104," ctp. 2.

[N nonyyeHns TeXHNMYECKoW NoAdep KKK 0bpallaiiTech K Annepy, 06CayKMBaloLWEeMY BaLly
opraHusaumtio.

EAL

N126323—UN—180CT16
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Specifikace

Eurasian Economic Union - EAC
Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: AutoTrac Vision Camera
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126324—UN—180CT16

EBpasufickut skoHoMuueckutt comos (EA3C)

NHdpopmauma 06 nsaenmnax, KOTopble MMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeBOBaHMAM TEXHUUYECKMX PernameHToB
EBpasunickoro akoHomuyeckoro cotosa (EA3C)

MpounssoaunTtens: KomnaHua Deere & Company
r. Monun, Wrtat UnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: Aatunk TAC
CpoenaHo B lepmaHumn

HaumeHoBaHMWe 1 agpec ynosIHOMOYEHHOro NpeacTasMTeNa Ha TeppuTopun EBpasninckoro sKOHOMMYECKOro Coto3a
(EASC): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTLIO "[AXoH Anp Pych”

Appec:
142050, Poccua, MockoBcKas o61acTb, [lomoaenoBCcKuit paiioH, r. lomoaenoBo, MUMKpopanoH "besble
cTon6ol", BnageHue "Cknagpl 104," cTp. 2.

[na nonydeHns TeXHNYECKOW noaaepKkm obpaluanTech K annepy, obcayKusaowemy saLly
opraHu3aumio.

EAL

N126325—UN—180CT16
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Specifikace

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer:  Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model : TAC Sensor
Made in Germany

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro
district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

N126326—UN—180CT16

EBpasuiickuii skoHoMuuecKHH coio3 (EADC)

NHpopmauma 06 nsaennax, KOTopble UMerT 3HaK COOTBETCTBUA TPeHOOBaAHMAM TEXHUYECKUX PEerNameHTOB
EBpasunickoro skoHommuuyeckoro cotosa (EA3C)

Mpounssogutens: KomnaHma Deere & Company
r. Monun, Wrtat NnnuHoiic, CLLUA

Mogenb: KoHTponnep RG3
CoenaHo B Yexum

HavmeHoBaHWe 1 aApec yNoJIHOMOYEHHOro NpeACcTaBUTeNs Ha TePPUTOPUM EBPA3UIICKOrO 3KOHOMMUYECKOTO COto3a
(EA3C): O6LLecTBO C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTbIO "[oH Anp Pycb”

Appec:

142050, Poccusi, MockoBcKas obnacTb, [lomoaen0BCKMIA palioH, . JJomoaenoBo, MUKpopanoH "benble
cTonbbl", BnageHue "Cknagbl 104," cTp. 2.

[ns nosyvyeHns TEXHUYECKOM NoaaepKKu obpallaiTecs K gunepy, 06CayKunsaroLLemy Bally
opraHusaumio.

EAL

N126321—UN—180CT16
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Specifikace

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A
Model: RG3 Controller
Made in Czech Republic

Limited Liability Company "John Deere Rus”

district, vladenye "Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

ERL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro

N126322—UN—180CT16
CS$12167,000092B-16-170CT16

Predpokladana zivotnost stroje

Tento stroj byl konstruovan a vyroben tak, aby
umoznoval dlouhodoby produktivni provoz, skute¢né
dosazitelna zZivotnost vSak zavisi na celé fadé faktor(
v€etné narocnosti pracovnich podminek a provadéni
doporu€ované udrzby. (Viz oddil Udrzba v tomto
navodu.)

Pravidelné stroj prohliZejte a kontrolujte v sou€innosti se
svym prodejcem John Deere. Tyto kontroly mohou
pfinést doporuceni tykajici se servisnich praci, oprav,
opétovné vyroby nebo vymény soucastek nebo — na
konci Zivotnosti stroje — jeho stazeni z provozu. (Viz
samostatny oddil tohoto navodu tykajici se staZeni z
provozu, kde naleznete informace o likvidaci a recyklaci
soucasti stroje.)

Stroj nikdy nepouzivejte, pokud u n&j chybéji soucastky
souvisejici s bezpeénosti nebo pokud tyto soucastky
vyZaduji servisni zasah. V8echny chybéjici nebo
poskozené soucastky souvisejici s bezpecnosti véetné
bezpecnostnich stitkd je tfeba pfed zahajeni provozu
opravit nebo vyménit.

DX,MACH,DESIGN,LIFE-16-14SEP15

Obrazky z kamerovych zarizeni

Qo)

ZX256135—UN—09SEP15
Pro vylep$eni €innosti a funkci Ize na stroj nainstalovat
nékteré systémy, které vyuzivaji obrazky z kamerovych
zafizeni.

Obrazky z kamerového zafizeni jsou béhem pouzivani
systému zaméfeny na pole, plodiny, stroj a pomocné
stroje.

Tato kamerova zafizeni mohou béhem ¢€innosti systému
také zachycovat snimky fidi€e nebo lidi okolo.

Pamatujte, Ze snimky z téchto kamer je mozné:

® Zobrazit fidi¢i v kabiné.
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Specifikace

® Zaznamenat v systému pro feSeni potizi.
® Zaznamenat v systému pro zlepSeni vykonu.

Aby se témto systémim zabranilo v pouziti obrazku
z téchto kamer, vyhledejte postup zapnuti a vypnuti
systému v navodu k obsluze.

OU06092,00009EE-16-17NOV15
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Index

A
Aktivace systému AutoTrac....................oool 15-2
AUutoTrac ... 15-1
Nastaveni........oooeiiiii e 15-1
Okruh fizeni
Citlivost ... 15-3
AutoTrac
AKtivace. ... 15-2
Stavovy kruh ... 15-2
B
Bezpecnost
Bezpecné provadéni udrzby ...................... 05-2
Bezpeclnost, stupacky a madla
Spravné pouzivani stupacek a madel............ 05-2
C
Citlivost KFivKy ... 30-5
Citlivost linie podle kurzu .....................oea. 30-5
Citlivost linie podle stopy .........coovvviiiiinn. .. 30-4
Citlivost najeti .......ccoovviiiiiii 30-5
(o
Cisténi senzoru AutoTrac™ Vision .................. 35-1
Cisténi snimace AutoTrac™ RowSense™ ......... 35-1
D
Diagnostické Udaje ...........coooiiiiiiiiiiii 30-6
E
ES ProhlaSenioshodé ........................ 45-1, 45-2
Eurasijska ekonomicka unie (EAC).................. 45-4
|
Instalace senzoru AutoTrac™ RowSense™
R4023 SIroKY ... 35-7
R4030, R4038, R4044 aR4045.................. 35-3
K
Kalibrace
Senzor vidéni ... 20-5
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Kalibrace.......coooviiiiii i 20-5
N
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AUtOTIaC ... 15-1
Nastaveni
AUutoTrac ..o 15-1
Nastaveni AutoTrac™ RowSense™ ................ 25-1
Nastaveni AutoTrac™ Vision......................... 20-1
Nastaveni displeje ..., 15-1
Nastaveni posunu RowSense™ .............. 20-4, 25-2

Navod k obsluze

AutoTrac™ ... 30-1
Nastaveni AutoTrac™ RowSense™ ............. 25-1
Nastaveni AutoTrac™ Vision ..................... 20-1
Nastaveni displeje ............coooiiiiiinn. 15-1
Posun RowSense™ ... .................... 20-4, 25-2
Prekryvani AutoTrac™ Vision..................... 20-2
Navod k pouziti
Popis &innosti ... 20-1, 25-1
o)
Odstranovani potizi
Senzorvidéni ... 40-1
Vykon systému Vision ... 40-2
Odstrante senzor AutoTrac™ RowSense™
R4023 SIroKY ... 35-5
R4030, R4038, R4044 a R4045.................. 35-1
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R
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Nastaveni rozteCe plodin .......................... 25-3
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Optimalizace ...........coooiiiiiiii 30-5
S
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Stavovy kruh
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U
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Cisténi senzoru AutoTrac™ Vision...............
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Servis John Deere vas podpofri v praci.

Nahradni dily John Deere

T

TR

]
td

1"
(1]
n
40

TS100—UN—23AUG88
Aby byly zajistény minimalni prostoje, zajiStujeme
rychlou dodavku znackovych nahradnich dil( John
Deere.

Proto udrzujeme rozsahly a rliznorody sortiment -
abychom byli stale o krok dale pfed vasimi potfebami.

DX,IBC,A-16-04JUNSO

Spravné nastroje

TS101—UN—23AUG88
Dokonalé nastroje a testovaci zafizeni umoZzhuji
nasemu servisnimu oddéleni rychlé opravy zavad...
Setfime tak vase penize i Cas.

DX,IBC,B-16-04JUN90

Dokonale sSkoleni technici

TS102—UN—23AUG88
Pro servisni techniky John Deere vyuka nikdy nekongi.

Servisni 8koleni se konaji pravidelné, abychom zajistili,
Ze nasi zameéstnanci budou znat vase zafizeni a zplsob
jeho udrzby.

A vysledek?
Zkusenosti, na které se mlzete spolehnout!

DX,IBC,C-16-04JUN90

Rychlé poskytovani sluzeb

TS103—UN—23AUG88
Nasim cilem je rychla a ucinna péce tehdy, kdy ji
potfebujete, a tam, kde ji potfebujete.

Podle okolnosti mizeme opravy provadét v nasich
dilnach, nebo ve vasi dilné: navstivte nas a spolehnéte
se na nas.

DOKONALOST SLUZEB JOHN DEERE: Jsme
nablizku, kdyz nas potfebujete.

DX,IBC,D-16-04JUN90
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