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Johdanto

Johdanto

KITAMME SINUA tdman John Deere -tuotteen
hankinnasta.

PEREHDY TAHAN KASIKIRJAAN huolella, jotta opit
laitteen oikean kayttd- ja huoltotekniikan. Muussa
tapauksessa seurauksena voi olla loukkaantuminen tai
laitteiden vaurioituminen. Kayttdohje ja laitteen
turvamerkit ovat saatavana useilla kielilla. (Tilaa John
Deere -jalleenmyyijalta.)

TAMA KASIKIRJA on laitteeseen kiinteasti kuuluva osa
ja sen tulee siirtyd uudelle omistajalle laitteen myynnin
yhteydessa.

MITTAYKSIKOINA tassa kayttdohjeessa kaytetdan seka
metrisia mittoja ettd vastaavia amerikkalaisia mittoja.
Kayta vain sopivankokoisia varaosia ja kiinnittimia.
Metrisia ja tuumamittaisia kiinnittimia varten saatetaan
tarvita erityisia metrisia ja tuumamittaisia tyokaluja.

Koneen tai tydvalineen OIKEA JA VASEN PUOLI on
maaritelty normaaliin ajosuuntaan nahden.

KIRJAA TUOTTEEN TUNNISTENUMEROT (PIN)
kayttéohjeeseen. Merkitse kaikki numerot huolellisesti
muistiin siltd varalta, etta laite varastetaan. Numerot
auttavat laitteen jaljittdmisessa. Myos jalleenmyyjasi
tarvitsee tunnistusnumeroita varaosien tilaamisen
yhteydessa. Sailyta tunnistusnumeroita myos varmassa
varapaikassa erillaan koneesta tai laitteesta.

TAKUU annetaan osana John Deeren tukiohjelmaa
asiakkaille, jotka kayttavat ja huoltavat laitteitaan tassa
kayttdohjeessa kuvatulla tavalla. Takuuehdot on
selostettu jalleenmyyjan luovuttamassa
takuutodistuksessa.

Takuun mukaisesti John Deere takaa tuotteensa silta
varalta, etta niissa ilmenee vikoja takuuaikana.
Joissakin tapauksissa John Deere suorittaa myo6s
maksuttomia parannuksia jalkiasennuksina, vaikka
tuotteen takuuaika olisi jo umpeutunut. Jos laitetta
kaytetdan vaarin tai silhen tehdaan tehtaan
alkuperaisten maaritysten vastaisia muutoksia, takuu
mitatoityy ja jalkiasennuksina tehtavat parannukset
voidaan evata.

Jos et ole tdman laitteen alkuperdinen omistaja, sinun
kannattaa ilmoittaa paikalliselle John Deere
-jalleenmyyijalle taman koneen sarjanumero. Siten John
Deeren on helpompi tiedottaa sinulle tarkeista aiheista
tai tuoteparannuksista.

Sarjanumero:

JS56696,0000C4C-22-03FEB17

John Deeren teknisten tietojen kirjakauppa
Tuotteen toiminnot eivat ehkd vastaa taysin tassa

asiakirjassa kuvattuja oppaan tulostuksen jalkeen
tapahtuneiden muutosten johdosta. Lue kayttboppaan
uusin versio ennen kayttéa. Saat kayttdoppaan
ottamalla yhteyden jalleenmyyjaan tai kdymalla
osoitteessa www.deere.com. Jalkimmaisessa kayta
Search-/Etsi-toimintoa ja hae termeilla "Agricultural
Equipment Operator's Manuals" (maatalouskoneiden
kayttdboppaat) paikantaaksesi John Deeren teknisten
tietojen kirjakaupan.

CZ76372,000071F-22-17FEB17

Lue tama kayttoohje

Tutustu ennen jarjestelman kayttoa kaikkiin
komponentteihin ja toimintoihin, jotka ovat tarpeen
koneen turvallisen ja oikean kayton kannalta.

TARKEAA: Seuraavat GreenStar™-komponentit
eivat ole saalta suojattuja, ja niita tulee kayttaa
vain ohjaamolla varustetuissa koneissa.
Virheellinen kaytté saattaa johtaa takuun
purkautumiseen.
® GreenStar™-naytot

o AutoTrac™ -ohjainyksikko

HC94949,0000D46-22-06APR18

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Turvallisuus

Turvallisuusohjeiden merkinta

T81389—UN—28JUN13
Tama on turvallisuusohjetta osoittava merkki. Lue
koneessa ja kayttdohjeessa oleva ohje erityisen hyvin
estadksesi mahdollisen tapaturman.

Noudata suositeltuja varotoimia ja tyOskentele
turvallisella tavalla.

DX,ALERT-22-29SEP98

Varoitusten luokittelu

AVAARA

AVAROITUS

A HuoMIO

TS187—22—30SEP88
VAARA; sana VAARA viittaa vaaralliseen tilanteeseen,
jonka valttamatta jattdminen johtaa kuolemaan tai
vakavaan loukkaantumiseen.

VAROITUS; sana VAROITUS viittaa vaaralliseen
tilanteeseen, jonka valttamatta jattaminen voi johtaa
kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen.

HUOMIO; sana HUOMIO viittaa vaaralliseen
tilanteeseen, jonka valttamatta jattdminen voi johtaa
lievaan loukkaantumiseen. Sanaa HUOMIO saatetaan
kayttdd myds kiinnittdmaan huomio riskialttiisiin toimiin,
joista voi seurata loukkaantuminen.

Varoituksia VAARA, VAROITUS ja HUOMIO kaytetaan
turvallisuusohjetta ilmaisevan merkin yhteydessa. Sana
VAARA muistuttaa vakava-asteisimmista vaaroista.
VAARA- ja VAROITUS-tarrat on sijoitettu 1ahelle erityisia
riskikohteita. Yleiset ohjeet on merkitty HUOMIO-
varoitustarralla. Tekstin yhteydessa olevat

turvallisuusohjeet on myds tassa oppaassa merkitty
HUOMIO-sanalla.

DX,SIGNAL-22-050CT16

Noudata turvallisuusohjeita

TS201—UN—15APR13
Lue huolellisesti kaikki taman oppaan ja koneeseen
kiinnitettyjen turvamerkkien sisaltamat
turvallisuusviestit. Pida turvamerkit moitteettomassa
kunnossa. Korvaa puuttuvat tai vahingoittuneet
turvamerkit. Varmista, etta uudet laitteiston komponentit
ja varaosat on varustettu ajan tasalla olevilla
turvamerkeilla. Turvamerkkeja on saatavissa John
Deere -jalleenmyyijalta.

Ulkopuolisilta toimittajilta hankittuihin varaosiin ja
komponentteihin saattaa liittya liséksi
turvallisuusohjeita, jotka puuttuvat tasta kayttdohjeesta.

Opettele kayttamaan konetta ja sen hallintalaitteita
oikein. Ala anna kenenkaan kayttaa jarjestelmaa ilman
riittdvaa opastusta.

Pida kone moitteettomassa toimintakunnossa.
Luvattomat muutokset koneeseen saattavat heikentaa
koneen suorituskykya ja/tai turvallisuutta seka lyhentaa
koneen kayttoikaa.

Jos et ymmarra jotain tdman oppaan osaa ja tarvitset
opastusta, ota yhteys John Deere -jalleenmyyjaan.

DX,READ-22-16JUN09
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Turvallisuus

Turvallinen kunnossapito

TS218—UN—23AUG88
Huolto-ohjeiden sisaltd tulee ymmartaa, ennen kuin
tydskentely aloitetaan. Pida tydymparistd puhtaana ja
kuivana.

Al4 voitele, huolla tai séada konetta sen liikkuessa. Pida
kadet, jalat ja vaatetus poissa liikkuvien osien
laheisyydesta. Kytke voimansiirto pois paalta ja liikuttele
hallintavipuja paineen poistamiseksi. Laske tyékone
maahan. Sammuta moottori. Poista virta-avain. Anna
koneen jaahtya.

Tue kunnolla ne koneen osat, joiden taytyy olla
nostettuna huollon aikana.

Pida kaikki osat kunnossa ja varmista, ettd ne ovat
moitteettomasti paikoillaan. Korjaa vauriot valittdmasti.
Uusi vaurioituneet tai kuluneet osat. Poista rasva, 0dljy ja
muu lika.

Ajettavissa laitteissa irrota akun maakaapeli (-) ennen
sahko- tai hitsaustoita.

Hinattavissa tydkoneissa irrota johdinsarjat traktorista
ennen sahko- tai hitsaustoita.

Korkealla sijaitsevalta tydpaikalta putoaminen voi
aiheuttaa vakavan loukkaantumisen. Kayta tikkaita tai
huoltotasoa, jotta yllat helposti jokaiseen
tydkohteeseen. Kayta tukevia ja turvallisia jalan- ja
kadensijoja.

DX,SERV-22-28FEB17

Askelmien ja kahvojen oikea kaytto

T133468—UN—15APR13

Ehkaise putoaminen: pida rintamasuunta aina
ohjaamoon pain noustessasi traktoriin ja poistuessasi
traktorista. Kolmen raajan tulee aina koskettaa
samanaikaisesti askelmia, kahvoja ja kaiteita.

Ole erityisen varovainen mudan, lumen tai kosteuden
aiheuttamissa liukkaissa olosuhteissa. Pida askelmat
puhtaina seka rasvattomina ja Oljyttomina. Ala koskaan
poistu koneesta hyppaamalla. Ald koskaan nouse
likkuvaan koneeseen tai poistu liikkuvasta koneesta.

DX,WW,MOUNT-22-120CT11

Elektronisten komponenttien ja pidikkeiden
turvallinen kasittely

K'_

TS249—UN—23AUG88
Putoaminen varusteisiin kuuluvien elektronisten
komponenttien asennuksen tai irrotuksen aikana voi
aiheuttaa vakavan loukkaantumisen. Kayta tikkaita tai
huoltotasoa, jotta yletyt helposti asennuskohteisiin.
Kayta tukevia ja turvallisia jalan- ja kadensijoja. Al&
asenna tai irrota komponentteja marissa tai jaisissa
olosuhteissa.

Kayta pylvaaseen tai muuhun korkeaan rakenteeseen
asennettavan paikannusohjauksen (RTK)
maatukiaseman asentamisessa tai huoltamisessa
henkil6a, joka on hyvaksytty kiipedmistehtaviin.

Sovella tydkoneeseen kiinnitettdvan GPS-
vastaanottimen pylvaan asentamisessa tai
huoltamisessa asianmukaista nostotekniikkaa ja kayta
asianmukaista suojavarustusta. Pylvas on raskas ja
hankala kasitella. Tydskentelyyn tulee osallistua kaksi
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Turvallisuus

henkil6a, mikali asennuskohteita ei ole mahdollista
saavuttaa maasta tai huoltotasolta kasin.

DX,WW,RECEIVER-22-24AUG10

Elektronisen nayton asianmukainen kaytto

Elektroniset naytot ovat oheislaitteita, joiden
kayttdtarkoitus on kuljettajan avustaminen pellolla
suoritettavassa tydssa, mukavuuden parantaminen ja
viihdytys. Naytbissa on useita eri toimintoja ja niita
kaytetaan useissa koneen sovelluksissa. Niita voidaan
kayttad myds yhdessa toisten oheislaitteiden kuten
kasissa pidettavien sahkolaitteiden kanssa.

Oheislaite on mika tahansa laite, jota ei tarvita koneen
kayttdmiseen sen ensisijaiseen tarkoitukseen. Kayttaja
on aina vastuussa koneen turvallisesta kayttamisesta ja
hallinnasta.

Nain valtat loukkaantumiset koneen kayton aikana:

e Sijoita naytto paikalleen asennusohjeiden mukaan.
Varmista, ettéd nayttd on turvallisesti kiinnitetty eika
esta nakyvyytta tai ole koneen hallintalaitteiden tiella.

e Al4 anna nayton hairité keskittymistasi tydhon. Pysy
valppaana. Kiinnitd huomiosi koneeseen ja
ymparistdon tapahtumiin.

¢ Ald muuta asetuksia tai kayta toimintoja, jotka
vaativat pitkaaikaista monitorisdadinten kayttéa
koneen liikkuessa. Pysayta kone turvalliseen
paikkaan ja aseta vaihde lukkoasentoon ennen
tallaisten toimintojen kayttamista.

o Al kdanna danenvoimakkuutta niin korkealle, ettet
voi kuulla liikenteen &anta tai halytysajoneuvoja.

Jotta monitorin kayttd olisi mahdollisimman turvallista,
joitakin toimintoja voidaan poistaa kaytosta, niin etta ne
ovat kaytettavissa vain, kun kone oli pysahtynyt ja/tai
sen vaihde on asetettu lukkoasentoon. Taman
turvallisuusominaisuuden ohittaminen milldan tavoin voi
olla lainvastaista ja johtaa vaurioihin, vakavaan
tapaturmaan tai kuolemaan.

Kayta vain kaytettavissa olevia nayttétoimintoja
olosuhteiden salliessa turvallisesti ja mukana
toimitettujen ohjeiden mukaisesti. Noudata aina yleisia
turvallisuusohjeita ja paikallista tielikennelainsdadantoa
kayttaessasi oheislaitteita.

DX,ELEC,DISPLAY-22-13JAN15

Opastusjarjestelmien turvallinen kaytto

Opastusjarjestelmia ei saa kayttagd maantiella.
Opastusjarjestelmat on aina kytkettava pois kaytosta
ennen maantielle siirtymista. Opastusjarjestelmaa ei
saa kytkea kayttoon (aktivoida) maantiekuljetuksessa.

Opastusjarjestelmat on suunniteltu auttamaan
kuljettajaa kayttdmaan konetta tehokkaammin. Kayttaja
on aina vastuussa koneen kulkureittien hallinnasta.

Opastusjarjestelmat eivat havaitse esteita
automaattisesti eivatkd mydskaan esta esteisiin tai
muihin koneisiin térmaamista.

Opastusjarjestelmat tarkoittavat kaikkia sovelluksia,
jotka automatisoivat koneen ohjausta. Niita ovat
esimerkiksi AutoTrac™, iTEC™, AutoTrac™-
kaantéautomaatio, AutoTrac™- tydkoneen ajolinjan
ohjaus (passiivinen), AutoTrac™-yleisohjauspakkaus ja
RowSense™-konesynkronointi.

Kayttajan ja sivullisten vahingoittumisen valttdminen:

e Als koskaan nouse likkuvaan koneeseen tai poistu
siita.

e Tarkista, ettd koneen, tydkoneen ja ajolinjan
ohjausjarjestelman asetukset on maaritetty oikein.

- Jos kaytdssa on iTEC™, AutoTrac™-
kdantéautomaatio tai AutoTrac™- tydkoneen
ajolinjan ohjaus (passiivinen), varmista, etta rajat
on maaritetty tarkasti.

- Jos konesynkronointi on kdytdssa, varmista, etta
seuraajan aloituspiste on kalibroitu niin, etta
koneiden valiin jaa riittavasti tilaa.

® Pysy valppaana ja seuraa ymparistdn tapahtumia.
e Ohjaa tarvittaessa itse maastoesteiden, sivullisten,
laitteiden tai muiden esteiden valttamiseksi.

® | opeta kayttd, jos huono nakyvyys haittaa koneen
kayttda tai estda sinua havaitsemasta ihmisia tai
esteitd koneen kulkureitilla.
e Ota koneen nopeutta paatettadessa huomioon pellon
olosuhteet, nakyvyys ja koneen kokoonpano.
AL70325,000048F-22-06JUN18

Turvavyon asianmukainen kaytto

TS1729—UN—24MAY 13
Valta traktorin kaatumisen aiheuttamat
puristumisvammat tai henkildvahinko.

Tama traktori on varustettu turvakehyksella (ROPS).
KAYTA turvavyotd, kun kaytat turvakehyksella
varustettua traktoria.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
iTEC on Deere & Companyn tavaramerkki
RowSense on Deere & Companyn tavaramerkki
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Turvallisuus

® Pida kiinni salvasta ja veda turvavy6 kokonaan
kehosi yli.
® Tydnna salpa solkeen. Kuuntele kilahdusta.

® Nykaise turvavyon salpaa varmistaaksesi, etta
turvavyo on turvallisesti kiinni.

e Turvavydn tulee istua tiiviisti lantion kohdalla.

Jos turvavyon kiinnittimissa, soljessa, hihnassa tai
hihnanvetimessa nakyy merkkeja vaurioista, vaihda
koko turvavyd.

Tarkasta turvavyd ja sen kiinnittimet vahintdan kerran
vuodessa. Etsi erityisesti |16ysia osia ja jalkia vyén
vahingoittumisesta, esim. viiltojen, rispaantumisen,
epatavallisen tai erittain voimakkaan kulumisen,
varjaantymisen ja hankautumisen muodossa. Korvaa
osat vain konettasi varten hyvaksytyilla varaosilla. Ota
yhteyttd John Deere -jalleenmyyjaan.

DX,ROPS1-22-22AUG13

AutoTrac™-ohjainyksikon kaytto
hyvaksytyissa koneissa
AutoTrac™-ohjainyksikkda saa kayttaa vain

hyvaksytyissa koneissa. Hyvaksyttyjen koneiden
luettelo on osoitteessa StellarSupport.com.

AL70325,0000188-22-22SEP14

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Turvamerkit

Turvallisuusvaroitus — AutoTrac™ havaittu

A\ VAROITUS

Automaattinen ohjausjirjestelma havaittu.
Ohjausjirjestelmin kdyttiminen teilld voi
johtaa koneen

hallinnan menetykseen.

Viltd vakavien tai hengenvaarallisten
onnettomuuksien

vaara poistamalla automaattinen
ohjausjirjestelma

kaytdstd ennen teilld ajamista.

PC20441—22—06JUN18
Tama viesti naytetdaan kaynnistyksen yhteydessa
koneissa, joihin on asennettu automaattinen
ohjausjarjestelma.

CZ76372,0000607-22-06JUN18
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Lakisaateiset ja vaatimustenmukaisuutta koskevat tiedot

Federal Communications Commission
(FCC)

Tama laite on FCC:n saantdjen osan 15 maaraysten
mukainen. Laitteen kaytto on sallittu seuraavilla kahdella
ehdolla:

1.Laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairioita JA

2. Taman laitteen taytyy sallia vastaanotetut hairiot ja
kestad myds sellaisia vastaanotettuja hairioita, jotka
voivat aiheuttaa virheitd sen toiminnassa.

Laitetta on kaytettava John Deere Ag Management
Solutionsin toimittamien ohjeiden mukaisesti. Muutosten
tai mukautustdiden tekeminen laitteeseen ilman John
Deere Ag Management Solutionsin aiemmin antamaa

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

kirjallista lupaa saattaa johtaa kayttajan laitteen
kayttdoikeuden kumoamiseen.

Tata laitetta on testattu, ja sen on todettu olevan FCC-
saantbjen osan 15 mukaisesti luokan A digitaalilaitteen
vaatimukset tayttava. Nama rajoitukset on suunniteltu
tarjoamaan kohtuullisen suojauksen haitallisia hairioita
vastaan kaytettdessa laitetta kaupallisessa
ymparistossa. Tama laite luo, kayttaa ja saattaa sateilla
radiotaajuuksista energiaa tavalla, joka voi — jos laitetta
ei asenneta ja kaytetd kayttboppaan mukaisesti —
aiheuttaa haitallisia hairidita radioviestinnalle. Taman
laitteen kayttaminen asuinalueilla aiheuttaa
todennakdisesti haitallisia hairidita, jotka kayttaja on
velvollinen korjaamaan omalla kustannuksellaan.

HC94949,0000EBB-22-10DEC18

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allekirjoittaja vakuuttaa taten, etta
Tuote: M50 VCU (CABM) -ajoneuvon ohjainyksikko

tayttaa kaikki seuraavien direktiivien mainittua konetta koskevat maaraykset ja oleelliset vaatimukset:

Direktiivi Lukumaara Sertifiointitapa
Sahkémagneettista yhteensopivuutta koskeva 2014/30/EU Direktiivin liite Il
direktiivi

Tuote on seuraavien standardien ja/tai muiden normatiivisten asiakirjojen vaatimusten mukainen:

EN 55032: 2012/AC: 2013
EN 55024: 2010

EN ISO 14982: 2009

Teknisen rakennetiedoston laatimiseen valtuutetun henkilén nimi ja osoite Euroopan yhteisén alueella:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Mannheim Regional Center
John Deere Strasse 70
D-68163 Mannheim, Germany

Vaatimustenmukaisuusvakuutus on annettu valmistajan yksinomaisella vastuulla.

Vakuutuksen antopaikka: Urbandale, lowa,
USA

Vakuutuksen antopdivamaara: 7. joulukuuta
2018

DXCE01—UN—28APR09
HC94949,0000EB7-22-10DEC18

Nimi: Daniel Pflieger

Asema: Engineering Manager — Embedded Solutions
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Jarjestelman yleiskuvaus

Toimintaperiaate

John Deere AutoTrac™ -ohjainyksikkd 250 on ajolinjan
ohjausjarjestelma, joka antaa automaattista ohjausta,
kun se aktivoidaan kayttamalla John Deere -nayttéa ja
StarFire™-vastaanotinta. AutoTrac™-ohjainyksikkd
lahettdd saatdja Danfoss PVED-CLS -venttiilin
ohjainyksikolle naytén, vastaanottimen,
pyorakulmantunnistimen (WAS) ja ohjauspydran
tunnistimen (SID) syétteiden mukaan.

PC26537—UN—21NOV18
Danfoss-venttiilin ohjainyksikko, ylédndkyma

PC26538—UN—21NOV18
Danfoss-venttiilin ohjainyksikko, sivundkymaé

Danfoss PVED-CLS -venttiilin ohjainyksikkd on
konfiguroitu ajolinjan John Deere -ohjaukselle
asennuksen ja asetusten maarityksen aikana. Kun
AutoTrac™ on aktiivinen, ohjainyksikk6é antaa kaskyja
sahkoaisille karaventtiileille, jotka ohjaavat hydraulista
virtausta hydrauliseen ohjaussylinteriin. Hydraulinen
ohjaussylinteri ohjaa konetta maaritettyyn ohjauslinjaan.

Jarjestelma kayttaa Danfoss-ohjauksen koodaajaa
ohjauspydran tunnistimena havaitakseen, kun kayttaja
ohjaa konetta manuaalisesti. Ohjauspydran tunnistin
|&hettaa signaalin, joka poistaa AutoTrac™-toiminnon
kaytosta.

Pyoérakulmantunnistin mittaa koneen kulman
maarittddkseen laitteiston asennon ja koneen suunnan.
Pyoérakulmantunnistin mittaa etupyorien kulmaa
(riviviljelytraktorit) tai kaantymispisteen kulmaa
(peravaunulliset traktorit). Jarjestelma kayttaa
kolmilankaista pyérakulmantunnistinta ja joko 5 V:n tai
12 V:n tulojannitettd. Kummalla tahansa tunnistintyypilla
jannitteen syo6ttd vaihtelee valilld 0,8 V yhdessa
pysaytyksessa toisen pysaytyksen 4,1 V:hen. Kun

jannite suurenee ja pienenee, signaali lahetetaan
AutoTrac™-ohjainyksikkdon.

AutoTrac™-ohjainyksikdn kayttd edellyttda seuraavien
ehtojen tayttymista:
e Paakytkin on kytketty paalle

e Koneen nopeuden on oltava yli 0,5 km/h (0.8 mph) ja
alle 19,3 km/h (18.6 mph)

StarFire ™-vastaanotin tunnistaa erillisen GPS-
signaalin

StarFire™-vastaanotin ja maastokorjausyksikko
(TCM) on kytketty kayttdon ja kalibroitu

Jarjestelman tila on valmis
AutoTrac™ on aktivoitu naytdssa
Kone liikkuu 45 asteen sisalla ohjauslinjasta

Sahkoéhydraulisen ohjausventtiilin vianmaaritystestin
tila on ei kaytossa

e Kayttdja on havaittu istuimella

® AB-viiva on maaritetty

Kayttaja painaa aktivointikatkaisinta ottaakseen
jarjestelman kayttéon

e [aitteiston komponentit ovat yhteensopivat

® Ohjausventtiili on konfiguroitu ajolinjan John Deere
-ohjaukselle

HC94949,0000EA4-22-12DEC18

Vaatimukset

e Nayttd
- GreenStar™ 3 2630 -nayttd
- John Deere 4240 Universal -naytto
- John Deere 4640 Universal -naytto

HUOMAA: Néytossé on oltava ohjelmistoversio 18-2 tai
uudempi.

e StarFire™-vastaanotin

- StarFire™ 3000 -vastaanotin
- StarFire™ 6000 -vastaanotin
HUOMAA: Vastaanottajan aktivointi on tarpeen SF1:lle,

SF2:lle, SF3:lle tai reaaliaikaiselle kinemaattiselle
mittaukselle (RTK).

John Deere -pakkauksen komponentit:

AutoTrac™ -ohjausyksikkd
Aktivointikatkaisin
Johtosarjat

Laitteisto ja ohjelmisto

Case IH -koneen komponentit:

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Jarjestelmén yleiskuvaus

Tehtaalla asennettu Danfoss-ohjausventtiili
Istuinkatkaisin

Pyoérakulmatunnistin (WAS)

Ohjauspy0ran tunnistin (SID)

HUOMAA: Varmista, ettd kone on varustettu
AccuGuide™ -komponenteilla.

Valinnainen komponentti:
® |SOBUS-johtosarja

HC94949,0000DEA-22-21NOV18

AutoTrac™-tarkkuus

TARKEAA: John Deeren AutoTrac™-jirjestelma
nojautuu Yhdysvaltain valtionhallinnon
yllapitimaan GPS-jarjestelmaan (Global
Positioning System), jonka verkon tarkkuus ja
yllapito on taysin liittovaltion vastuulla.
Jarjestelmaan voidaan tehda muutoksia, jotka
vaikuttavat kaikkien GPS-laitteiden tarkkuuteen
ja suorituskykyyn.

AutoTrac™-jarjestelman kokonaistarkkuus on
riippuvainen monista muuttujista.

AutoTrac™-jarjestelman tarkkuus = Signaalin tarkkuus
+ Koneen asetus + Tyokoneen asetus + Pellon ja
maaperan kunto.

Seuraavat asiat on erittain tarkea muistaa:

e Vastaanottimen on annettava lammeta
kaynnistamisen jalkeen.

Koneen asetukset on oltava oikein (esim. lisdpainot
on asennettu koneen kayttdohjeen mukaisesti).

Mekaanisen ohjausjarjestelman on oltava hyvassa
kunnossa (tiukka ohjaus ja ohjausakselissa
minimaalisesti valysta).

Tybkoneen on oltava asianmukaisessa
toimintakunnossa (kuluvat osat, kuten varret, terat ja
kultivaattorin karjet, ovat kayttékunnossa ja oikeissa
paikoissa).

Miten pellon ja maaperan kunto vaikuttaa
jarjestelmaan (irtonainen multa vaatii enemman
ohjausta kuin tiivis maa, ja kiinted maa voi aiheuttaa
epatasaista vetokuormitusta).

TARKEAA: Vaikka AutoTrac ™ -jarjestelmén voi
aktivoida, kun SF2-korjaussignaali (AutoTrac™
SF1 -aktivointia kaytettdessa SF1-
korjaussignaali) on vahvistettu, jarjestelman
tarkkuus voi parantua jarjestelman
kaynnistyttya.

AccuGuide CNH Industrial N.V. -yhtién tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

AutoTrac™ SF2 -aktivoinnissa voi kayttad SF1-, SF2-,
SF3- tai RTK-signaalia.

AutoTrac™ SF1 -aktivoinnissa voi kayttda vain SF1-
signaalia.

HC94949,0000DE6-22-12DEC18

AutoTrac™-ohjainyksikon ja venttiilin
yhteensopivuus

Taydellinen luettelo yhteensopivista koneista on
osoitteessa www.StellarSupport.com.

AutoTrac™ Ohjainyksikon yhteensopivuus
Kone

Mallinume- Venttiili

rot
420
470
500
540
580
620
420
470
500
540
580
620

Case Quadtrac

Danfoss
PVED-CLS

Case Steiger®

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
Steiger on CNH Industrial N.V. -yhtién tavaramerkki.

HC94949,0000E75-22-06DEC18

AutoTrac™-tilan ympyrakuvake

HUOMAA: Seké ohjauksen ohjausyksikon (SSU) etté
AutoTrac ™-jarjestelméan aktivointi pitaa olla
havaittuna, jotta ympyrékuvake ja ohjauksen
kuvake tulevat nékyviin.

AutoTrac™-kuvake nayttaa nelja vaihetta AutoTrac™-
ympyrakuvakkeessa:

ASENNETTU

MAARITETTY

OTETTU KAYTTOON

AKTIVOITU

PC8832—UN—250CT05
Vaihe 1: ASENNETTU
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Jarjestelméan yleiskuvaus

Vaihe 1 ASENNETTU (1/4) — SSU ja muut kaytossa
tarvittavat laitteet on asennettu:

® SSU on havaittu

» PC8833—UN—250CT05
Vaihe 2: MAARITETTY

Vaihe 2 MAARITETTY (2/4) — Ajolinjan ohjaus ja
StarFire™-vastaanotin on maaritetty ja koneen
edellyttamat olosuhteet tayttyvat:
Ohjausjarjestelma on kytketty paalle naytolla.
Ohjausreitti 0 on maaritetty.
AutoTrac™-aktivointi on havaittu.

StarFire™-signaali on havaittu. Oikea StarFire™ -
signaalin taso AutoTrac™-aktivoinnille on valittu.

SSU:ssa ei ole ohjaustoimintoon liittyvia aktiivisia
vikoja.

Vaihteistooljyn lampdtila ylittda vahimmaislampdtilan.
Nopeus on enimmaisnopeutta pienempi.
Maastokorjausyksikén (TCM) viesti on kelvollinen.
Koneessa on oikea vaihde kaytossa.

R |

Ohjaus péélle/pois

PC20221—UN—10NOV14

Ohjaus paalle/pois— Painamalla ohjauksen paalle/pois-
painiketta voit siirtaa AutoTrac™-jarjestelman
MAARITETTY-tilasta OTETTU KAYTTOON -tilaan.

. . PC8834—UN—250CT05
Vaihe 3: OTETTU KAYTTOON

Vaihe 3 OTETTU KAYTTOON (3/4) — Ohjauksen
painiketta on painettu. Kaikki AutoTrac™-jarjestelman
toimintaehdot ovat tayttyneet, ja jarjestelma on valmis
aktivoitavaksi:

® Ota ohjaus kayttéon (Ohjaus paalla) painamalla
kerran ohjauksen paalle/pois-painiketta.

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki

PC8835—UN—250CT05
Vaihe 4: AKTIVOITU

Vaihe 4 AKTIVOITU (4/4 ympyrakuvakkeesta ja kirjain
A) — Aktivointikatkaisinta on painettu ja AutoTrac™
ohjaa konetta:

® Paina aktivointikatkaisinta — AutoTrac™-jarjestelma
on aktivoitu.

HC94949,0000E6D-22-170CT18
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Komponenttien yleiskuvaus

StarFire™-vastaanotin

PC23442—UN—02DEC16
Vastaanotin maarittdd koneen sijainnin ja ajosuunnan
kayttamalla navigaatiosatelliitteja StarFire™ -
korjaussatelliittien kanssa. Sisdanrakennettu
maastokorjausyksikkd (TCM) sdatda koneen sijaintia ja
kompensoi epatasaista maastoa. StarFire™-signaali on
aktivoitava, jotta AutoTrac™-ohjainyksikon kayttdé on
mahdollista.

HC94949,0000AAE-22-02DEC16

GreenStar™-naytto tai 4. sukupolven naytto

PC13407—UN—20APR11
GreenStar™ 3 2630 -néytté

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

PC25486—UN—04APR18
4640 CommandCenter™

Nayttd on kayttojarjestelma, jolla kuljettaja voi tehda
seuraavat toimet:

e Jarjestelman komponenttien maaritys ja kalibrointi.
e Jarjestelman suorituskyvyn valvonta.

e Jarjestelmasaatojen teko.

® Ohjelmiston ohjelmointi.

® Diagnostiikkatestien naytto.

HC94949,0000D44-22-21SEP18

AutoTrac™-ohjainyksikon johtosarja (Case
IH Steiger®)

PC26367—UN—100CT18

AutoTrac™-ohjainyksikdn johtosarja (Case IH Steiger®)

HC94949,0000E64-22-05DEC18
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Komponenttien yleiskuvaus

GreenStar™-johtosarja

PC20010—UN—11SEP14
Paakytkinta kaytetdan koneen siirtoajon aikana. Kun

PC26368—UN—100CT18 kytkin on pois paaltad -asennossa, sdhkbéhydrauliselle
GreenStar™-johtosarja venttiilille ei sy6tetd virtaa. Tama varmistaa, etta
04549, 0000E65.22-05DEC 3 AuFoTrgc“"_ on poissa._kéytbsté tieajon aikgng tai kun
: kuljettaja ei halua, ettda AutoTrac™ on aktivoituna.

Kytkimesta kaytetddn myds nimityksia Tieajotila tai
Tieajon kytkin.
AktIVOIntlkatkaISIn HC94949,0000D28-22-17JUL18

PC20201—UN—10NOV14

Jatka-katkaisin

Muuta AutoTrac™ kaytdssa olevasta aktiiviseen tilaan
painamalla aktivointikatkaisinta.

HC94949,0000D3B-22-17JUL18

Paskytkin
HUOMAA: Sijainti vaihtelee koneen mukaan.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Maaritykset

GreenStar™-nayton varoituksen lukeminen
ja hyvaksyminen

A\ VAROITUS

Automaattinen ohjausjirjestelma havaittu.
Ohjausjirjestelmdn kdyttiminen teilld voi
johtaa koneen

hallinnan menetykseen.

Vilta vakavien tai hengenvaarallisten
onnettomuuksien

vaara poistamalla automaattinen
ohjausjdrjestelma

kaytdstd ennen teilld ajamista.

PC20441—22—06JUN18

TARKEAA: Jos koneeseen on asennettu
AutoTrac™AutoTrac, mutta aloitusnaytto ei tule
ndkyviin kdynnistettaessa, paivita ohjelmisto
osoitteessa www.StellarSupport.com.

Joka kerta kun AutoTrac™ -jarjestelmalla varustettu
kone kaynnistetaan, aloitusnayttdé avautuu
muistuttamaan kuljettajan vastuista AutoTrac™ -
ohjausjarjestelmaa kaytettaessa.

Kuljettajan on valittava Hyvaksy, ennen kuin nayttd
siirtyy seuraavalle sivulle.

HC94949,0000E00-22-21SEP18

GreenStar™-naytto ja 4. sukupolven nayton
aktivoinnit

HUOMAA: John Deere AutoTrac™ -ohjainyksikké (ATC)
edellyttaa kelvollista AutoTrac ™-
ohjelmistoaktivointia.

GreenStar™-naytto

Tarkastele tai aktivoi ohjelmistoja GreenStar™ 3 2630
-naytdssa valitsemalla:

==
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike

1. Valikkopainike

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

GreenStar

GreenStar™-painike

PC12685—UN—29APR15

2. GreenStar™-painike

N

GS3

PC12686—UN—14JUL10
GS3-nédppéin

®
Actisationa

3. GS3-nayttdpainike

Selup By ey
Serial Number: PCGUZUAQOO000
Challenge Code: abedefg Enter Code
Confirmation Code: 1234
Component Status
PutoTrac SF2 Demo 150 hrs left
This software vwas acthvated on 05-29- 2010
PraotPro Dene 150 hrs left

This software was activated on 09-29- 2010

This 4oftvmre wes sctivated on 08-29- 2010

iGuide Demo 150 hrs left

Vv
v/
— R
Vv

This softiare was actvated on 05-29- 2010
‘ AutoTrac RowSense G53 Denno 150 hrs left
This softvare was acthvated on 0929 A0

PC20355—UN—01DEC14
GreenStar™-nédytén aktivoinnit

&

A—Aktivoinnit-vililehti

4. Aktivoinnit-valilehti (A)

HUOMAA: Varmista, etta aktivoinnit ovat oikeat ja etta
SF2- tai SF3-lisenssit ovat aktiivisia ja tayttavat
toiminnan vaatiman tarkkuustason. Hanki
StarFire ™-lisenssi tai RTK-aktivointi ottamalla
yhteys John Deere -jélleenmyyjééan.

4. sukupolven naytto

Paivitad ohjelmisto, aktivoi ominaisuuksia ja tarkista
ohjelmistoversion tiedot valitsemalla
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Maééritykset

on
oo
PC17269—UN—15JUL13
Valikkopainike
1. Valikkopainike
System >

PC24666—UN—05SEP17
Jarjestelmén vélilehti

2. Jarjestelma-valilehti

r .-.;M\M

fﬂlé"
Vi
PC15346—UN—11JUL13

Ohjelmistonhallinta-sovellus

3. Ohjelmistonhallinta -sovellus

HC94949,0000EA5-22-21NOV18

StarFire™-vastaanottimen aktivoinnit

HUOMAA: John Deere AutoTrac™ -ohjainyksikké (ATC)
edellyttdd kelvollista StarFire ™-signaaliaktivointia.

GreenStar™ Naytto

Nayta tai aktivoi signaali StarFire™-vastaanottimessa
valitsemalla

PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike

1. Valikkopainike

StaxrFire
6000
Machine

20041

=,

StarFire™-painike

PC21222—UN—02JUN15

2. StarFire™-painike

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki
GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

==

Péaéanéppdin

PC25753—UN—07JUN18

3. Paa-nayttépainike
4. sukupolven naytto

Nayta tai aktivoi signaali StarFire™-vastaanottimessa
valitsemalla

PC17269—UN—15JUL13
Valikkopainike

1. Valikkopainike

\

Applications )

/

PC24662—UN—30AUG17

Toiminteet-vélilehti

2. Sovellukset-valilehti

=3

PC20690—UN—19JAN15
StarFire™-sovellus

3. StarFire™-sovellus
4. Valitse vastaanotin.

HC94949,0000DE7-22-21NOV18

Aktivoinnit-valilehti

I Activations

Aktivoinnit-vélilehti

PC21311—UN—02JUL15

Aktivoinnit-valilehti nayttda vastaanottimen aktivoinnit.
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Maééritykset

Activations Activation Codea

SF1, SF3 Ready, RTK Ready
SF3 Subscription No

SF3 End Date
StarFire SN A10GTET7600076 ‘—@

PC21418—UN—30JUL15
A—Aktivoinnit
B—SF3-tilaus
C—SF3-loppupvm
D—StarFire™ S.N.

Aktivoinnit (A): Nayttaa vastaanottimen aktivoinnit.

® SF1: Aktivoitu kaikissa vastaanottimissa.

e SF3-valmius (jos kaytdssa): Vastaanottimessa taytyy
olla SF3-valmius, jotta SF3-signaalin tilaus voidaan
lisensoida tai reaaliaikainen kinematiikka (RTK)
aktivoida. SF3-valmiuden paivitys on mahdollista
ostaa.

o RTK: Edellyttdd RTK-valmiuden aktivointia.

SF3-tilaus (B): Nayttaa vastaanottimen SF3-lisenssin
tilan.

e Kylla—Kaytossa — Kelvollinen SF3-tilaus on
olemassa, ja SF3 on valittu differentiaalikorjaustila.

o Kylla—Pois kaytostd — Kelvollinen SF3-tilaus on
voimassa, mutta differentiaalikorjaustilaksi ei ole
valittu SF3:a.

® FEi— Voimassa olevaa SF3-tilausta ei ole, tai se on
vanhentunut.

SF3 loppupvm (C): Nayttaa paivamaaran, jolloin SF3-
tilaus vanhenee.

StarFire™ S.N. (D): StarFire™-vastaanottimen
sarjanumero.

HC94949,0000C2B-22-020CT18

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki

StarFire™-korkeus, -etu-/takapituus ja
-akselivali

i

PC26485—UN—13NOV18
Nivelletyt py6rékoneet

PC26575—UN—06DEC18

Nivelletyt telakoneet

A—Korkeus
B—Etu-/takapituus
C—Akselivali

StarFire™-korkeus — Syota StarFire™-vastaanottimen
korkeus. Korkeus mitataan maasta kuvun huippuun.

StarFire™-etu-/takapituus — Maarita etu-/takamitta
(koneen kiintean akselin ja vastaanottimen valinen
etaisyys). Kiinted akseli on peravaunullisen traktorin
etuakseli. Niveltraktoreissa etu-/takamitta on
negatiivinen arvo.

Akselivali (cm) Anna akselivalin mitta (akselien valinen
etaisyys).

HC94949,0000EB0-22-03DEC18

StarFire™-mittojen taulukko

HUOMAA: Oletusmitat ovat 161 tuumaa korkeudelle ja
-22 tuumaa etu-/takamitalle.

Merkitse StarFire™-vastaanottimen korkeus ja etu-/
takamitat seuraavaan taulukkoon.
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Maééritykset

StarFire™-mittaukset
Kone Korkeus Etu/taka

Akselivali

HC94949,0000DF6-22-12DEC18

Maastokorjausyksikon (TCM) kalibrointi

=

=ae

==

==

=

PC20197—UN—O05NOV14
Valikkopainike
1. Valitse Valikko-painike.
StaxrFire

6000
Machine

msn: 20041

PC21222—UN—02JUN15

StarFire™-painike

2. Valitse StarFire ™-painike.

| Setup

Asetukset-vililehti

PC20199—UN—05NOV14

3. Valitse Asetukset-valilehti.

30 TCM

o
o

Last

Calibration:

PC19992—UN—04SEP14
A—TCM-vaihtopainike

Kytke ja katkaise TCM valitsemalla TCM-vaihtopainike
(A). Kun TCM ei ole kaytdssa, StarFire™ GPS -viestia ei
korjata koneen dynamiikkaa tai kallistusta varten. TCM
tulee oletusarvoisesti paalle, kun virta on kytketty
uudelleen.

HUOMAA: TCM:n tulee olla kytkettyna, jotta AutoTrac™
aktivoituu.

Kalibroi TCM, jotta vastaanotin voi maarittaa nolla-

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

asteen sivusuuntaisen kallistuskulman ja
kallistuskulman.

Varmista ennen kalibrointia, ettd kone ja tydkone ovat
asianmukaisessa tydkunnossa ja valmiita peltotydhon.
Koneessa on oltava lisapaino, ja rengaspaineiden on
oltava asianmukaiset. Laske tyOkone kalibroitaessa niin
[&hella tyoskentelyasentoa kuin mahdollista.

| ex i|

ey I-,.= i

ﬂ' |

PC19993—UN—03SEP14
B—Ohitus
C—Limittaisyys

Kalibroi TCM aina, kun vastaanotin irrotetaan koneesta
ja kiinnitetdan uudelleen tai jos TCM:n kulma suhteessa
koneeseen on muuttunut. Muutokset TCM:n kulmassa
suhteessa koneeseen voivat aiheuttaa siirtyman ja
nayttaa johdonmukaiselta ylihyppaykselta (B) tai
limitykselta (C) ajolinjojen toistossa. Mahdolliset
siirtyman syyt voivat olla StarFire™-
asennuskannattimen tai koneen ohjaamon hienoinen
siirtyma tai rengaspaineiden epatasaisuus puolelta
toiselle.

Poista siityma asemoimalla kone ja kalibroimalla TCM,
ajamalla kone ajolinjan paahan, kdantymalla ja ajamalla
sama ajolinja uudelleen vastakkaiseen suuntaan. Jos
kone ei seuraa samaa ajolinjaa, mittaa siityman
etaisyys ja syota se tydokoneen siirtymaan.

Koneen asemointi ja maaston
kompensointimoduulin (TCM) kalibrointi

1. Pysakadi kone kovalle ja tasaiselle pinnalle (ohjaamo
ei saa keinua).

2. Tunnista akselin sijainti merkitsemalla renkaiden tai
ajourien paikka maassa.

3D TCM

o

Last
Calibration:

PC19994—UN—04SEP14
A—Kalibrointipainike

3. Valitse Kalibrointi-painike (A).
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Maééritykset

&

Hyvéksymispainike

PC22267—UN—14MAR16

4. Valitse Hyvaksy-painike. Kalibroinnin tilapalkki tulee
nayttddn ja katoaa, kun toimenpide on valmis.

5. Kaanna kone 180 astetta vastakkaiseen suuntaan.
Varmista, etta kiintean tai itsekantavan etuakselin
renkaat ovat oikeissa kohdissa ja etta kone on
pysahtynyt taysin (ohjaamo ei saa keinua).

PC19995—UN—03SEP14
Itsekantavalla etuakselilla varustetut koneet

B—Taka-akseli

® [tsekantavalla etuakselilla varustetut koneet
(mekaaninen etuveto [MFWD)], ILS-jousitus
[ILS™] tai kolmivartinen etujousitus [TLS™]):
sijoita pydrat niin, ettd taka-akseli (B) on samassa
kohdassa kuin 2-pistekalibroinnissa.

ILS on Deere & Companyn tavaramerkki
TLS on Deere & Companyn tavaramerkki
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PC19996—UN—03SEP14
Kiinteilld akselipydrillé tai telaketjuilla varustetut koneet

C—Koneen nivelpiste

e Kiintedn akselin pydrilla tai telaketjuilla varustetut
koneet (telaketjutraktorit, 47X0- ja 49X0-sarjan
ruiskutuslaitteet tai 9000- ja 9020-sarjan
pyoratraktorit): sijoita pyorat tai telaketjut niin, etta
koneen nivelpiste (C) on samassa kohdassa
kumpaan tahansa suuntaan pain.

6. Valitse Hyvaksy-painike. Kalibroinnin tilapalkki tulee
nayttddn ja katoaa, kun toimenpide on valmis.

7. Palaa Asetukset-vélilehdelle valitsemalla Hyvaksy-
painike. Jos kalibrointi ei onnistu, kalibroi
maastokorjausyksikkd uudelleen.

HC94949,0000EBE-22-12DEC18

Koneen tietojen ja siirtymien maaritys

==
(=[]
==
=
PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike
1. Valitse valikkopainike.
Gromnm

PC12685—UN—29APR15
GreenStar™-painike
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Maééritykset

2. Valitse GreenStar™-painike.

PC21184—UN—20MAY15
Laite-néyttépainike

3. Valitse Laite-nappain.
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PC26032—UN—27JUL18
Koneen tietojen syéttdminen

A—Kone-vililehti

B—Avattava Konetyyppi-valikko
C—Avattava Konemalli-valikko
D—Avattava Koneen nimi -valikko
E—Avattava Yhteystyyppi-valikko
F—Koneen kaantosade -syottoruutu
G—Kaantoherkkyys-syottoruutu
H—Muuta siirtymia -painike

4. Valitse Kone-valilehti (A).

HUOMAA: Jos kone tunnistetaan automaattisesti, osa
alasvetovalikoista tai tallennusruuduista voi nédkyéa
harmaina.

5. Valitse tai sy6ta koneen tiedot (B-G).
6. Valitse Muuta siirtymia -painike (H).

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

Machine Offsets
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PC26031—UN—27JUL18

A—Poikittaisetdisyys koneen keskiviivasta GPS-vastaanottimeen
B—Linjaetdisyys muusta kuin ohjausakselista GPS-

vastaanottimeen
C—Linjaetédisyys muusta kuin ohjausakselista ohjauspisteeseen
D—Pystysuuntainen etdisyys GPS-vastaanottimesta maahan
E—Vasemman tai oikean siirtymén vaihtopainike
F—Avattava Muu kuin ohjausakselin sijainti -valikko
G—Hyvaksy-painike

1 Vertical distance fromthe GPS recenser 16 the ground
Note: Only used with Surface Water Pro applications.

7. Valitse tai sy6ta koneen siirtymien tiedot (A—F).
8. Valitse hyvaksymispainike (G).

HC94949,0000DF3-22-010CT18
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Asetusten maarittaminen — AutoTrac™-ohjainyksikko 250

Jarjestelman maaritys

TARKEAA: Ennen kalibrointia maarita akseliviili,
etu-/takamitat (GPS:n etdisyys kiintedan
akseliin) ja korkeus (GPS:n etdisyys maasta).
Anna kaikki koneen mitat ndaytén
tallennusruutuihin.

AvtoTrao
Comiroller 250
PC26028—UN—O06SEP18

AutoTrac™-ohjainyksikké 250 -painike

1. Valitse AutoTrac™-ohjainyksikké 250 -painike.

PC24210—UN—15MAY17
Asetukset-ndppéin

2. Valitse Asetukset-nappain.

@ Machine
‘Configusation

Walve Configuration

Machine Trpe ‘Case H Steiger
154
Wheelbase [in)

GPS To Fixed Axle Distance (in) 22@

161
GPS To Ground Distance [in) @

PC26200—UN—O05SEP18
Koneen méaritysvélilehti

A—Koneen madritysvalilehti

B—Avattava Konetyyppi-valikko

C—Akselivalin tallennusruutu (tuumissa)

D—GPS:n etéisyys kiintedsta akselista -tallennusruutu
(tuumissa)

E—GPS:n etdisyys maahan -tallennusruutu (tuumissa)

3. Valitse koneen maaritysvalilehti (A).

4. Valitse koneen tyyppi alasvetovalikosta (B).

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

HUOMAA: Varmista, ettd akselivéli (C), GPS:n etéisyys
kiintedan akseliin (D) ja GPS:n etéisyys maahan (E)
ovat oikein ennen arvojen antamista.

Akselivélin tulee olla mééritetty ennen kalibrointia.

5. Anna akselivali.

HUOMAA: GPS:n etéisyys kiintedsta akselista on sama
kuin pituus edesté taakse. (Katso StarFire ™-
korkeus, -etu-/takapituus ja -akselivéili.)

6. Anna GPS:n etaisyys kiinteasta akselista.

7. Anna GPS:n etaisyys maahan.

HC94949,0000E30-22-07DEC18

Venttiilin asettelu

Machine Valve Configueration
Configuration A

Valve Configuration

Mot Calibrated

-

PC26201—UN—220CT18
Venttiilin asettelu -vélilehti

A—Venttiilin asettelu -valilehti
B—Asennuspainike

Venttiilin asettelu lataa tarvittavat asetukset Danfoss-
venttiilin ohjainsyksikkdon.

1. Valitse venttiilin asettelu -valilehti (A).
2. Valitse Asenna-painike (B).

Kun asettelu on valmis, Asenna-painike muuttuu
harmaaksi.

Jos kayttajan on poistettava AutoTrac™-ohjainyksikkd
250 koneen liisauksen tai vaihdon vuoksi:

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki

60A-1



Asetusten méaaérittdminen — AutoTrac™-ohjainyksikké 250

PC24210—UN—15MAY17
Asetukset-nédppéin

1. Pida Asetukset-toiminnevalitsinta painettuna viisi
sekuntia.

Uninstall

PC25991—UN—17JUL18
Poista asennus -painike

2. Valitse Poista asennus -painike.

HC94949,0000DF0-22-30NOV18

Ohjauksen testaaminen

A HUOMIO: Ohjausjarjestelma on testattava
koneeseen asennuksen jalkeen ja ennen sen
kayttoa, jotta vakavat onnettomuudet ja

kuolemantapaukset valtetaan.

AuvteTrao
Comroller 250
PC26028—UN—O06SEP18

AutoTrac™-ohjainyksikkd 250 -painike

1. Valitse AutoTrac™-ohjainyksikkd 250 -painike.

==

Diagnostics
PC24234—UN—18MAY17
Vianmééritys-ndppéin

2. Valitse Vianmaaritys-nappain.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

Comroller

AutoTrac Sialus
Informadion

| Vahee Information

AutoTrac Status Ready To Enable

Exit Rearson  Last Transition OR

© Seat Svitch In Seat
@ Resunse Svatch  Pressed

@ E stimated Wheal Angle (*) -5.77

CAMN Diagnosics Enabled

PC26076—UN—220CT18
AutoTrac™ -tila-vélilehti

A—AutoTrac ™ -tila-vélilehti
B—AutoTrac™-tila
C—Istuinkatkaisin
D—ALktivointikatkaisin
E—Arvioitu pyorakulma (°)

3. Valitse AutoTrac™-tila-valilehti (A).

4. Tarkista AutoTrac™-tila (B) ja varmista, ettei
poistumiskoodeja ole.

5. Varmista, ettd istuimen kytkin (C) tunnistaa, kun
kayttaja on istuimella ja pois silta.

6. Paina aktivointikatkaisinta (D).

7. StarFire™ -vastaanottaja maarittaa arvioidun

pyoérakulman (E). Aja koneella S-kuviota
varmistaaksesi, ettd arvo muuttuu joka kdanndksella.

HUOMAA: Venttiilin ja pyérdkulmatunnistimen
kalibroinnit tehdéaan tehtaalla. Koneen jalleenmyyja
voi pdivittdd ndma kalibroinnit tarvittaessa.

HC94949,0000DEF-22-30NOV18

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki
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GreenStar™ 3 2630 -nayton kaytto

Ohjauslinjan luominen

HUOMAA: Ohjeet koskevat perustason ohjauslinjaa.
Kattavat ohjausasetusohjeet ovat GreenStar™ 3
2630 -ndytdn kayttbohjeessa.

|=[=]
|=[=]
==
=
PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike
1. Valitse valikkopainike.
GreenStar

GreenStar™-painike

PC12685—UN—29APR15

2. Valitse GreenStar™-painike.

PC21148—UN—11MAY15
Ohjaus-toiminnevalitsin

3. Valitse Ohjaus-nayttdpainike.

f T——
Cc : A ) Guidance ShitTrack -
i Settings Settings PTECED
Implement Guidance
Tracking Mode ||”|| Mode
Straight Track -~ Hone -~
$ =
Ganaral Sattings
PC21690—UN—060CT15
Ohjausasetukset

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki
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PC20334—UN—25NOV14
Ohjausnékyma

A—Ohjausasetukset-vililehti

B—Avattava Seurantatila-valikko
C—Nakyma-valilehti

D—Aseta reitti 0 -painike

4. Valitse Ohjausasetukset-valilehti (A).
5. Valitse Suora reitti -tila (B).

6. Valitse Nakyma-valilehti (C).
7

Valitse Aseta reitti 0 -painike (D).

Set Track 0
Current Track 0 Method
| ¢
A 30
p New [ Remove ] e An

Guidance Line Calculation

John Deere Y
© =

Elevation

Heading :  0L0000
Poimt A Lat:  0.00000000
Point A Lon:  0.00000000

Track Spacing:
= 0 0.000

Total Shifts 0.0 iin)

| (@ = ]

@ =

%] [

PC20335—UN—25NOV14

Aseta reitti 0

A—Uusi-painike
B—Menetelmin avattava valikko
C—Ohjauslinjan laskennan avattava valikko
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GreenStar™ 3 2630 -nédytén kaytté

D—Ajolinjojen etdisyys -painike
E—Aseta A -painike

F—Aseta B -painike
G—Enter-painike

8. Valitse Uusi-painike (A).

9. Anna Reitin 0 nimi ndppaimistélla. Hyvaksy ja palaa
Reitti 0 -asetukseen valitsemalla Enter-painike.

10. Valitse A + B -valinta Menetelma-pudotusvalikosta
(B).

11. Valitse John Deere Ohjauslinjan laskennan
avattavasta valikosta (C).

12. Anna haluttu reittivali (D).
13. Aja kone haluttuun kohtaan pellolla ja valitse Aseta
A -painike (E).

HUOMAA: B:n asettamista varten pitda ajaa yli 3 metria
(10 ft.).

14. Aja kone haluttuun pisteeseen B ja valitse Aseta B
-painike (F).

15. Suorita Reitti 0 -asetus loppuun valitsemalla Enter-
painike (G).

HC94949,0000DE2-22-020CT18

AutoTrac™-ohjainyksikon kayttoonotto

o PC8833—UN—250CT05
Vaihe 2: MAARITETTY

Kun AutoTrac™-ympyrakuvakkeesta on kaksi osaa

taynna, AutoTrac™-kayton laitteisto- ja
ohjelmistoedellytykset on taytetty.

PC20221—UN—10NOV14

Ohjaus PAALLE/POIS -painike

1.0ta AutoTrac™ kayttoon tai poista se kaytosta
valitsemalla Ohjaus PAALLE/POIS -painike.
Ympyrakuvakkeesta on kolme osaa taynna, kun
ohjaus on kaytossa.

PC11973—UN—09APR09

AutoTrac™-diagnostiikan jakoavain

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

Jos joitakin laitteisto- ja ohjelmistoedellytyksia ei ole
taytetty, Diagnostiikan jakoavain -painike on nakyvissa
Ohjaus PAALLE/POIS -painikkeen sijasta. Avaa
AutoTrac™-diagnostiikka valitsemalla painike.
Diagnostiikkasivulla ndkyy ympyran neljan osan
edellytykset ja kaikkien edellytysten tila.

HUOMAA: AutoTrac™ ei ole ehka kéytettdvissa, ennen
kuin hydraulineste on saavuttanut tarvittavan
lampdétilan (vain yksi osa ympyrdsta on taynné,
kunnes neste on ldmmennyt). Tdméa ongelma ei
aktivoi vikakoodia tai néy tilavalikossa.

HC94949,0000910-22-140CT15

Jarjestelman aktivointi

PC21691—UN—060CT15

Jatka-katkaisin

A—Aktivointikatkaisin

HUOMIO: Kun AutoTrac™ on aktivoitu,
ohjaaminen ajolinjan paassa seka tormaysten
vélttaminen ovat kuljettajan vastuulla.

Al3 yrita kdynnistii (aktivoida) AutoTrac™-
jarjestelmaa ajaessasi maantiella.

HUOMAA: Koneen téytyy liikkua eteenpéin, jotta
jarjestelma voidaan aktivoida.

Kun jarjestelma on otettu kayttdéon, kuljettajan taytyy
siirtda jarjestelma manuaalisesti Aktivoitu-tilaan, kun
han haluaa kayttda avustettua ohjausta.

1.Kaynnista avustettu ohjaus painamalla
aktivointikatkaisinta (A).

Jarjestelman aktivointi edellyttad, ettd seuraavat ehdot
tayttyvat:

e Koneen nopeuden on oltava suurempi kuin 0,5 km/h
(0.3 mph).

Kone on 45 asteen siséllad halutusta reitista.

Koneen nopeus on alle 30 km/h (18.6 mph).
Paakytkin on Paalla-asennossa.
Maastokorjausyksikkd (TCM) on paalla ja kalibroitu.

60B-2



GreenStar™ 3 2630 -nédytén kaytté

® Peruutettaessa AutoTrac™ pysyy aktiivisena 45
sekuntia. Kun 45 sekuntia on kulunut, kone taytyy
asettaa eteenajovaihteelle, ennen kuin peruutus voi
aktivoitua uudelleen.

HC94949,0000E4F-22-240CT18

Jarjestelman poiskytkenta, deaktivointi ja
poistaminen kaytosta

HUOMIO: Valta kuolema tai vaarallinen vamma
poistamalla ohjausjarjestelma kaytosta ennen
tiella ajamista.

AutoTrac™-jarjestelmén poiskytkenta

AutoTrac™-jarjestelma kytketdan pois seuraavilla
tavoilla:

e |iikuttamalla ohjauspyoraa.
® Hidastamalla alle 0,5 km/h:n (0.3 mph) nopeudelle.

® Ohjauksen katkaisinta painetaan, kunnes Ajolinjan
ohjauksen ndkyma -valilehdessa tai ajolinjan
ohjaussovelluksessa nakyva viesti kertoo ohjauksen
olevan pois kaytosta.

o Kuljettaja on poissa istuimeltaan kauemmin kuin 7
sekuntia istuinkytkimen ollessa kaytossa tai
kuljettajan tunnistus ei havaitse toimia 7 minuutin
kuluessa.

Kun AutoTrac™ on aktiivinen, kayttaja voi kdantaa
ohjauspydraa lopettaakseen AutoTrac™-ohjauksen ja
ohjatakseen manuaalisesti. Vaihtoehtoisesti kayttaja voi
kytkea AutoTrac™-ohjauksen pois vaihtamalla tie- ja
aktivointikatkaisimen OFF-asentoon.

AutoTrac™-jarjestelmédn deaktivointi

Ohjauksen katkaisinta painetaan, kunnes Ajolinjan
ohjauksen nakyma -valilehdessa tai ajolinjan
ohjaussovelluksessa nakyva viesti kertoo ohjauksen
olevan pois kaytosta ja AutoTrac™-tila putoaa 2/4-
vaiheeseen.

AutoTrac™ -jarjestelman poistaminen kaytosta

Vaihda tie- ja aktivointikatkaisin OFF-asentoon, jolloin
AutoTrac™-tila putoaa 1/4-vaiheeseen.

Jos haluat poistaa AutoTrac™-ohjauksen kaytosta
GreenStar™-nayton avulla, valitse Ajolinjan ohjaus
-toiminnevalitsin > Ajolinjan ohjauksen asetukset
-valilehti > Reititystila-alasvetovalikko > Ajolinjan ohjaus
pois kaytosta.

4. sukupolven naytodissa valitaan ajolinjan
ohjaussovelluksen ylareunassa oleva Asetukset-kuvake
ja vaihdetaan ajolinjan paakatkaisin OFF-asentoon.

HC94949,0000EB8-22-10DEC18

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki
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AutoTrac™-ohjainyksikko — kaytto ja optimointi

AutoTrac™-ohjainyksikon suorituskyvyn
optimointi

HUOMAA: AutoTrac ™-ohjainyksikké on sdédetty
toimimaan useimmissa kenttdolosuhteissa useiden
tyékoneiden kanssa. Poikkeavissa olosuhteissa
kuljettaja voi hienoséétaa jarjestelman toimintaa
lisdasetusten avulla tiettyihin olosuhteisiin ja
tybkoneisiin sopivaksi.

Lue nama tiedot kokonaisuudessaan ennen
AutoTrac™-lisdasetusten saatamista.

1. Tarkista ja korjaa ongelmat ennen saatéa. Suorita
koneelle tarvittavat mekaaniset tarkistukset ja
kalibroinnit. Sadataminen ilman vikojen korjaamista
voi katkea koneen todelliset viat ja aiheuttaa
ongelmia mydhemmin.

2. Avaa AutoTrac™-lisdasetusten sivu. (Katso
naytdn kayttboppaasta, miten AutoTrac™-
lisdasetusten sivulle paasee.)

3. Aloita tehdasasetuksista. Ohjausherkkyyden arvo
vastaa Ohjausnakyma-valilehdella olevaa arvoa.
Kayta arvoa, joka vastaa nykyisia olosuhteita (70
betonille, 100 useimpiin olosuhteisiin ja 120
pehmealle maaperaélle). Hienosdada tarvittaessa
jarjestelmaa muokkaamalla numeroa.

4. Yleisia saitoohjeita

® Yritad sdataa asetuksia ongelmallisissa
olosuhteissa, kun AutoTrac™ on kaytéssa. Saada
yhtd arvoa kerrallaan. Palauta tehdasasetukset,
jos asetukset eivat korjaa suorituskykya.

® Jos yhden arvon saatadminen ei johda
tyydyttadvaan suorituskykyyn, kokeile parametrien
erilaisia yhdistelmia.

Saatosuositukset:

® Ohjausherkkyys — Aseta arvoksi 100, ennen kuin
teet muita saatdja. Saada sitten 10 yksikkod
kerrallaan.

¢ Linjaherkkyyden suunta — Sdada 10 yksikkda
kerrallaan.

e Linjaherkkyyden seuranta — Sdada 20 yksikkoa
kerrallaan.

e Suuntakompensointi — Saada 10 yksikkoa
kerrallaan.

® Ohjauksen vastausherkkyys — Saada 10
yksikkda kerrallaan.

e Hakuherkkyys — S4ada 20 yksikkda kerrallaan.
e Kaarreherkkyys — Sdada 20 yksikkda kerrallaan.
HUOMAA: Jos haluttua suorituskykya ei saavuteta,

katso lisétietoja kohdasta AutoTrac ™-
ohjainyksikké, vianetsinta.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

PC19658—UN—21MAY14
Viivaherkkyys liian pieni

—W

PC19659—UN—21MAY 14
Viivaherkkyys liian suuri

O — - O——

PC8999—UN—08MARO6
Selostus

A—Haluttu reitti — Katkoviiva
B—Todellinen reitti — Yhtendinen viiva

Linjaherkkyyden optimointi
A: Linjaherkkyys — Suunta

Maarittaa, kuinka aggressiivisesti AutoTrac™ vastaa
suuntavirheisiin.

® S3ada suunnan linjaherkkyytta, kun kaytéssa on AB-
ohjauslinja.

® Jos koneen etuosa kulkeutuu liian kauas reitin
suunnasta, sdada herkkyyttd suuremmaksi.

® Jos laite on epavakaa, saada suunnan
linjaherkkyyden arvoa pienemmaksi.

B: Linjaherkkyys — Seuranta

Maarittaa, kuinka aggressiivisesti AutoTrac™-ohjaus
vastaa sivusuuntaiseen virheeseen (reitilta
poistumiseen).

® S3ada seurannan linjaherkkyytta, kun kaytdéssa on
AB-ohjauslinja.

® Jos kone ajautuu lilan kauas AB-viivasta, sdada
herkkyyttd suuremmaksi.

® Jos kone muuttuu epavakaaksi AB-linjalla, saada
reitin poikkeamaherkkyyden arvoa pienemmaksi.

HUOMAA: Linjaherkkyydet toimivat yhteisty6ssa. Jos
molempien asetus on liian suuri, koneen vakaus
kérsii. Jos molempien asetus on liian pieni, kone
harhailee AB-ajolinjan ymparilla.

Suuntakompensoinnin optimointi

Maarittaa kiertyman vaikutuksen (koneen
kaanndsnopeuden) seurantakykyyn. Tata voi ajatella
ennakoimisasetuksena. Suuret muutokset voivat
heikentda suorituskykya.

o Korkeammat asetukset johtavat aggressiivisempiin
reaktioihin koneen suunnanmuutoksissa.

e Alhaisemmat asetukset johtavat vahemman
aggressiivisiin reaktioihin koneen
suunnanmuutoksissa.
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AutoTrac™-ohjainyksikké — kayttd ja optimointi

Ohjauksen vastausherkkyyden optimointi

Saataa koneen ohjausta mahdollisimman hyvan
ajolinjan ohjauksen yllapitdmiseksi. Ohjausherkkyyden
suurentaminen parantaa yleensa seurantakykya.

® Saada nopeus ajamalla samansuuntaisesti AB-linjan
kanssa ja 1,2 metrin (4 ft) padssa ajolinjasta.

® | isda saatoja 10:n valein alueella 50-200.

PC19661—UN—21MAY 14
Hakuherkkyys liian pieni

PC19662—UN—21MAY 14
Hakuherkkyys liian suuri

®— — —

Selostus

PC8999—UN—08MAR06

A—Haluttu reitti — Katkoviiva
B—Todellinen reitti — Yhtendinen viiva

Hakuherkkyyden optimointi

Maarittaa, kuinka aggressiivisesti kone hakeutuu reitille.
Tama asetus vaikuttaa suorituskykyyn vain reittia
haettaessa.

® Saada nopeus ajamalla samansuuntaisesti AB-linjan
kanssa ja 1,2 metrin (4 ft) padssa ajolinjasta.

® Hienosdada hakuherkkyyttd, kunnes laite kulkee
ajolinjalla tasaisesti.

PC8944—UN—21FEB06

Kaarreherkkyys liian pieni

PC8943—UN—21FEB06
Kaarreherkkyys liian suuri

O — - O—

PC8999—UN—08MAR06
Selostus

A—Haluttu reitti — Katkoviiva
B—Todellinen reitti — Yhtendinen viiva

Kaarreherkkyys

Maarittéda, kuinka herkasti AutoTrac™ vastaa reitin
kaarteisiin. Tdma asetus vaikuttaa suorituskykyyn vain
kaarevaa reittid seurattaessa. Aloita kaarreherkkyydella,
joka vastaa optimoitua hakuherkkyytta.

® Saada kaarreherkkyytta samalla, kun ajat kaartevalla
ajolinjalla.

® Jos kone kaantyy ulos kaarelta, saada herkkyysarvoa
suuremmaksi.

® Jos kone kaantyy kaaren sisdan, saada
herkkyysarvoa pienemmaksi.

HC94949,0000E01-22-12DEC18

AutoTrac ™-suorituskyvyn valvonta
GreenStar™ 3 2630 -naytto

Guidance
Settings

PC11948—UN—30JUN09
Ohjausasetukset-vélilehti

1. Valitse Ohjausasetukset -valilehti.

AutoTrac Advanced
Settings Change

PC21902—UN—O3DEC15
AutoTrac™-lisdasetukset -painike

2. Valitse AutoTrac™-lisaasetukset -painike.

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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AutoTrac™-ohjainyksikké — kayttd ja optimointi

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity - Tracking

Line Sensitivity - Heading

150

Heading Lead

£om -
¢ |+ e
105

Steering Response Rate

Accept

PC26036—UN—26JUL18
AutoTrac™-lisdasetusten sivu 1

. Valitse sivu 3 (A).

Performance

Monitor ‘

PC22002—UN—07JAN16
Suoritusmittaristo-toiminnevalitsin

. Valitse Suoritusvalvonta-painike.

Advanced AutoTrac Settings

Traﬂing Error © Heading Error

PC26038—UN—06AUG18
Ajolinjan ohjaus- ja suuntavirhe

A—Seuraava-painike

B—Ajolinjan ohjausvirhe
C—Suuntavirhe

D—Linjaherkkyys — Ajolinjan ohjaus
E—Linjaherkkyys — Suunta

Tarkkaile ajolinjan ohjauksen (B) ja suunnan (C) virheita
kahden kaavion avulla.

1. Hakeudu ajolinjalle ja aja 30 sekuntia.
2. Tarkkaile molempia arvoja 30 sekunnin ajan.
HUOMAA: Séadéa ohjausherkkyys halutulle

suoritustasolle, ennen kuin sdadéat seurannan ja
suunnan linjaherkkyyden asetuksia.

Parhaat arvot ovat lahelléd nollaa, koska ne
ilmaisevat jérjestelman hyvéa suorituskykya.

3. Saada asetuksia, kunnes haluttu suorituskyky on
saavutettu perustuen signaalin tarkkuuteen ja
koneen yleiseen kuntoon.

HUOMAA: S&4dé ohjauksen linjaherkkyytta (D) ajolinjan
ohjausvirheelle.
Saada suunnan linjaherkkyytta (E) suunnan
virheelle.

HC94949,0000D31-22-06AUG18

AutoTrac ™-suorituskykykaavio

AutoTrac™-suorituskyvyn voi optimoida yleisia
toimintoja ja nopeuksia varten. Kun AutoTrac™
optimoidaan traktorissa, on suositeltavaa optimoida
suorituskyky ensin ilman tydkoneita, jotta jarjestelman
perusviiva saadaan asetettua. Kirjaa AutoTrac™-
lisdasetusten arvot taulukkoon, jotta niihin voi palata
toimintoja vaihdettaessa.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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AutoTrac™-ohjainyksikké — kayttd ja optimointi

Ohjaus- Linjaherk- | Linjaherk- | Suunta- Ohjauk- Haku- Kaarre-

Toiminto / Nopeus herkkyys kyys kyys kompen- sen herkkyys | herkkyys
— Suunta | - Seuranta sointi vastaus-
herkkyys

HC94949,0000EB9-22-10DEC18
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Vianetsinta

Diagnostiikan lukemat

= | =]
=BE=
=] =]

—]

PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike
1. Valitse valikkopainike.
RAutoTroo

Comroller 250

PC26028—UN—06SEP18

AutoTrac™-ohjainyksikkd 250 -painike

2. Valitse AutoTrac™-ohjainyksikkd 250 -painike.

==

Diagnostics
PC24234—UN—18MAY17
Vianmé&aéritys-nédppéin
3. Valitse Vianmaaritys-nappain.

4. Valitse AutoTrac™-tila-, Ohjainyksikdiden tiedot- ja
Venttiilin tiedot -valilehdet, jos haluat ndhda
diagnostisten lukemien tiedot.

HC94949,0000EAG-22-30NOV18

AutoTrac™-tila-valilehti

| _AutoTrac Status Controller

Information

Walvi Information

Disabled

AutoTrac Status

© Exit Reason

@ Sarat Switch
®ﬂeme Switch
®Ealimnl¢dw1|e-el Angle [*)

CAN Diagrostics Enabled

Speed Too Fast
In Seat
Not Pressed

577

O]

PC25971—UN—O0B6DEC18
A—AutoTrac™-tila-valilehti
B—AutoTrac™-tila

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

C—Poistumisen syy

D—Istuinkatkaisin

E—Aktivointikatkaisin

F—Arvioitu pyorakulma (°)
G—CAN-diagnostiikka kaytossa -valintaruutu

AutoTrac™-tila — tunnistaa nykyisen tilan
ympyrakuvakkeen.

Poistumisen syy — tunnistaa AutoTrac™-pysaytyskoodit.

Arvioitu pyérakulma — Maarittda pydrien kulman GPS-
jarjestelmalla. Nayttod laskee pyorakulman kiertyman ja
akselivalin avulla.

CAN-diagnostiikka kaytdssa — Ota diagnostisten arvojen
ja tilojen l1ahettdminen CAN-tallennusta varten kayttéon
valitsemalla CAN-diagnostiikka kaytdssa -valintaruutu

(G). CAN-tallenteita kaytetdan vaativaan vianetsintaan.

HC94949,0000EAE-22-06DEC18

Ohjainyksikoiden tiedot -vililehti

AutoTrac Status @ Controller Valve Information .
In g

bormation

® Serial Number 005724

PC25972—UN—16JUL18
A—Ohjainyksikoiden tiedot -vililehti

B—Ohjelmistoversio

C—Laiteversio

D—AutoTrac™-jarjestelméan aktiiviset tunnit

E—Sarjanumero

HC94949,0000DCB-22-010CT18
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Vianetsinta

Venttiilin tiedot -valilehti

AutaTrac Status Controller
Inbormation

®

Vahve Information

A—Venttiilin tiedot -vélilehti
B—Venttiilin ohjelmistoversio
C—Venttiilin signaali

D—Vilys, vasen (%)
E—Vilys, oikea (%)

‘-".ilve SW Version 198
WValwe Status  Safe State
@ Deadband Lett (%) 13
@ Deadband Right [%) 78
® WAS Lek (V) 0,397
@ WAS Center V) 252
® WAS Right (V) 4.76

®C&lmriﬁon Swtes  Not Calibrated

|—Kalibrointitila

F—Pydo6rakulmatunnistin, vasen (V)
G—Pyorakulmatunnistin, keskikohta (V)
H—Pyo6rakulmatunnistin, oikea (V)

HC94949,0000DCC-22-010CT18

Havaittavat vikaoireet
Tunnusmerkki

AutoTrac™-ohjainyksikon
kalibrointi epaonnistui.
Ohjauspyoran tunnistinta ei
havaittu.

AutoTrac™-ohjainyksikko ei
aktivoidu. AutoTrac™ ei jatka
toimintaa.

AutoTrac™-ohjainyksikko ei ndy
paavalikossa.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

PC25973—UN—O06SEP18

Ongelma

Kalibrointiprosessi epaonnistuu.
AutoTrac™ ei toimi.

Pysaytyskoodi nakyvissa.

Jarjestelman tilana ei ole Valmis.

Jarjestelma ei tunnista AutoTrac™-
ohjainyksikk6d CAN-vaylassa.

Ratkaisu

Pyorakulmatunnistinta (WAS) ei
havaita naytdssa. Tarkista
pyorakulmatunnistin ja johtosarja.

Varmista, ettd ohjauspyoran
tunnistimen (SID) tila kalibrointisivulla
vaihtuu ei aktiivisesta aktiiviseksi, kun
ohjauspydraa liikutetaan.

Tarkista ohjainyksikon ja ohjauspyo6ran
tunnistimen (SID) valinen johtosarja
vaurioituneiden tai paljaiden johtojen
varalta.

Etsi vika pysaytyskoodiluettelosta.

Tee ventiilin asettelu. (Katso Venttiilin
asettelu.)

Varmista, ettd AutoTrac™-
ohjainyksikk6 on liitetty GreenStar™-
johtosarjaan ja saa virtaa.

Tarkista AutoTrac™-ohjainyksikon
johtosarja palaneiden sulakkeiden
varalta.
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Vianetsinta

Tunnusmerkki

Suuntaa ei voida selvittaa.

Traktori I0ytdaa opastusviivan, mutta
siirtyy oikealle tai vasemmalle
ajolinjasta.

AutoTrac™-ohjainyksikko6 on
epdvakaa saavuttaessa ajolinjalle.

AutoTrac™-ohjainyksikko siirtyy
seuraavalle ajolinjalle liian hitaasti.

AutoTrac™-ohjainyksikko liikkuu
jatkuvasti puolelta toiselle rivissa.

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki

Ongelma

Vanha maastokorjausyksikén (TCM)
ohjelmisto.

Ei differentiaalikorjausta.

Global Positioning System (GPS)
-signaalia ei ole.

AutoTrac™-ohjainyksikkd ei anna
oikeaa suuntaa.

Ajosuunta nakyy vaarin ndytossa.

Vastaanottimen mitat ovat vaarin.

AutoTrac™-ohjainyksikkd on
havainnut kelvottoman
pyorakulmatunnistimen (WAS)
kalibroinnin, joten WAS-esiasetus on
virheellinen.

Hakuherkkyys liian suuri.

Hakuherkkyys liian pieni.

StarFire™-vastaanottimen korkeus tai
etu-/takapituus virheellinen.

Aggressiivinen S-mallinen liike.

Laiska S-mallinen liike.

StarFire™-vastaanottimen todellinen
asennussuunta eroaa asetuksissa
maaritellysta.

Ratkaisu

Varmista, ettd paatevastus on
kytkettyna.

Paivitd TCM-ohjelmisto uusimpaan
versioon.

Varmista differentiaalin korjaustaajuus
John Deere -jalleenmyyjan avulla.

Varmista, etta taivaalle on suora
nakyma. Siirra kone pois esteiden
luota.

Aja eteenpain yli 1,6 km/h:n (1 mph)
nopeudella ja kddnna ohjauspy0draa yli
45 astetta yhteen suuntaan.

Aseta ajosuunta joko eteen- tai
taaksepain kayttamalla
vaihtopainiketta.

Tarkista, etta vastaanottimen mitat on
annettu oikein.

Kalibroi pyérakulmatunnistin (WAS)
uudelleen ja varmista, ettd keskipiste
on valittu tarkasti. (Ota yhteys
jalleenmyyjaan.)

Optimoi hakuherkkyys. (Katso
AutoTrac™-ohjainyksikdn
suorituskyvyn optimointi.)

Optimoi hakuherkkyys. (Katso
AutoTrac™-ohjainyksikén
suorituskyvyn optimointi.)

Anna oikeat korkeus- ja etu-/takamitat.

Optimoi linjaherkkyydet. (Katso
AutoTrac™-ohjainyksikén
suorituskyvyn optimointi.)

Optimoi linjaherkkyydet. (Katso
AutoTrac™-ohjainyksikon
suorituskyvyn optimointi.)

Maarita asennussuunta oikein
vastaanottimen asetuksissa.
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Vianetsinta

Tunnusmerkki

AutoTrac™-ohjainyksikko ohjaa
kaarteen sisa- tai ulkopuolelle.

AutoTrac™-ohjainyksikon
kalibrointi epaonnistuu.

AutoTrac™-ohjainyksikon
suorituskyky huono.

Ongelma

AutoTrac™-ohjainyksikkd ei anna
oikeaa suuntaa.

Irtonainen maapera.

Kaarreherkkyys liian suuri tai liian
alhainen.

Alue ei riita kalibroinnin suorittamiseen
ilman pysahdyksia.

Ohjauspy0raa on kaannetty esteiden
valttamiseksi.

Kayttdja on antanut virheellisia
syotteita.

Pydrakulmatunnistin (WAS) ei vastaa.
Sahkohydraulinen venttiili (EH) ei
vastaa.

Koneen laitteiston hajoaminen.

Vaara asennus.

AutoTrac™-ohjainyksikdn
lisdasetukset on maaritetty
virheellisesti.

Konetyyppi on maaritetty vaarin.

Ohjaus on jaykka.

Ratkaisu

Aja eteenpain yli 1,6 km/h:n (1 mph)
nopeudella ja kddnna ohjauspydraa yli
45 astetta yhteen suuntaan.

Lisda lisdpainoa. (Noudata koneen
teknisten tietojen suosituksia.)

Optimoi kaarreherkkyys. (Katso
AutoTrac™-ohjainyksikdn
suorituskyvyn optimointi.)

Varmista, etta koneella on tarpeeksi
tilaa kalibroinnin suorittamista varten.

Varmista, etta alueella ei ole esteita.

Aloita kalibrointiprosessi alusta.
Varmista kayttajan syotteet.

Tarkista WAS-johtosarjan liitdnnat
vaurioiden ja lian varalta.

Tarkista EH-venttiilin johtosarjan
litdnnat vaurioiden ja lian varalta.

Ota yhteys John Deere
-jalleenmyyjaan.

Ota yhteys John Deere
-jalleenmyyjaan.

Saada ohjauksen vastausherkkyytta.
(Katso AutoTrac™-ohjainyksikén
suorituskyvyn optimointi.)

Varmista ennen optimointia, etta
AutoTrac™-lisdasetukset ovat
oletusarvoissa.

Maarita jarjestelman asetukset
uudelleen. Valitse kalibrointiprosessin
aikana oikea konetyyppi. (Katso
Jarjestelman maaritys.)

Kalibroi hydrauliikkajarjestelma
uudelleen. Paivan mittaan esiintyvat
lampétilamuutokset voivat vaikuttaa
koneen ominaisuuksiin. (Ota yhteys
jalleenmyyjaan.)
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Vianetsinta

Tunnusmerkki Ongelma

Ohjaus on |6ysa.

Ratkaisu

Kalibroi hydrauliikkajarjestelma
uudelleen. Paivan mittaan esiintyvat
lampdtilamuutokset voivat vaikuttaa
koneen ominaisuuksiin. (Ota yhteys
jalleenmyyjaan.)

HC94949,0000E05-22-05DEC18

AutoTrac™-tilan ympyrakuvakkeen
vianmaarityskoodit

[=[=]
]
L]
PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike
1. Valitse Valikko-painike.
orost

PC17340—UN—240CT13
GreenStar™ 3 Pro -painike

2. Valitse GreenStar™-painike.

b

e

Diagnostics

PC20267—UN—14NOV14
Diagnostiikka-toiminnevalitsin

3. Valitse Diagnostiikka-toiminnevalitsin.

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
or wisit waan Stellar Support_con
view |AutoTrac a
b
Larst Exit Code lssued:  MNia
Time of Last Exit Code: 00 DX D0 00 OO (000
Stabe Conditions Stabus.
Steer Ctrl Capabilities (Curve, Mo, Mo, No
[ - Reverse, Steer Sensithity)
AutoTrac License SF2
GPS Vahid Yes
Differential Correction Ho
Differ ential Mode Seected Hone
- Tracking Mode Sdected Siraight Track
N Praot Pro License Ho
: BB Line Defined -
Free of Steer Cirl Trouble Codes Yoo
Valid Irplenser G uidance Configuralion Mia
0 Steer OniOT Button Ho
Wehicle Gear Seected Mty sl
Speed Vilthin Range -
Wikthin 80 Degrees of Line
Wikthin 40fh Tracking VWisdth

PC20269—UN—14NOV14
Vianméérityskoodit — AutoTrac-ndkymé

A—Avattava Nayta-valikko
B—Viimeinen julkaistu poistumiskoodi

4. Valitse avattavasta valikosta (A) AutoTrac™.

AutoTrac™-ndkyma nayttda kunkin ympyrakuvakkeen
osion edellyttamien olosuhteiden tilan.

Ympyraku-
vakkeen tila | Edellytykset

Ohjausohjaimen ominaisuudet (kaarre-,

1/4 osaa | peruutus- ja ohjausherkkyys)

AutoTrac™-lisenssi

Global Positioning System (GPS) kelvollinen
Differentiaalikorjaus

Differentiaalitila valittu

Reititystila valittu

Pivot Pro lisensoitu

AB-viiva maaritetty

2/4 osaa

Ei ohjauksen hallinnan vikakoodeja

Kelvollinen tykoneen opastuksen maaritys

3/4 osaa Ohjaus paalle/pois -painike

Valittu koneen vaihde

4/4 osaa

Nopeus raja-arvojen sisalla

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Vianetsi

nta

Ympyraku-
vakkeen tila | Edellytykset
Ohjausohjaimen ominaisuudet (kaarre-,
1/4 osaa | peruutus- ja ohjausherkkyys)

AutoTrac™-lisenssi

80 asteen sisalla ajolinjasta

40 %:n sisalla reittileveydesta

Jos AutoTrac™ sammuu, tarkasta viimeinen
poistumiskoodi (B). Jos AutoTrac™ ei kaynnisty,
varmista ettd ympyrékuvakkeen 3 ensimmaista osaa on

taytetty.

AL70325,00001B2-22-13SEP17

AutoTrac ™-poistumiskoodit ja
-kaytostapoiston sanomat
Valitse valikko > GreenStar™ > Diagnostiikka >

AutoTrac™ nakyman pudotusvalikosta. Nayttoon
saattaa tulla seuraavia poistumiskoodeja.

Valitse Valikko > GreenStar™ > Ajolinjan ohjaus >
Nakyma-valilehti. Nayttdon saattaa tulla seuraavia

kaytostapoiston viesteja.

Aina kun AutoTrac™ poistetaan kaytosta, nayttdéon tulee
viesti, joka kertoo syyn sille. Viestit naytetaan myos
silloin kun AutoTrac™ ei aktivoidu. Kaytostapoiston
sanoma nakyy naytdssa 3 sekuntia ja sitten poistuu.

Poistumiskoodi

Kaytostdpoiston sanoma

Kuvaus

Ratkaisu

Ei tarvita

Ei tarvita

Mitdan ei ole viela tarkastettu.

Kaynnistyskoodi. Jarjestelmaa
ei ole tarkistettu virheiden
varalta.

Rengasnopeus liian alhainen

Nopeus liian alhainen

Koneen nopeus on liian hidas
AutoTrac™-kayttéa varten.

Aja nopeammin kuin 0,5 km/h
(0.3 mph).

Rengasnopeus liian suuri

Nopeus liian suuri

Koneen nopeus on liian korkea
AutoTrac™-kayttéa varten.

Laske nopeus pienemmaksi
kuin alustan raja.

Traktori — 30 km/h (18.6 mph)
Karhotin — 19,3 km/h (12 mph)
Vain riviviljelytraktoreiden
peruutusnopeus — 10 km/h (6
mph)

Reitti muuttunut

Reitin numero vaihtunut

Reitin numero muuttunut.

Kohdista kone halutulle
ajolinjalle ja paina
aktivointikatkaisinta.

Kaksois-GPS menetetty

Virheellinen GPS-signaali

SF1-, SF2- tai RTK-signaali on
menetetty.

Aseta signaali.

RSC-virhe Ohjausohjaimen vika Niin vakava ohjauksen Katkaise ja kytke virta
ohjainyksikdn vika, ettd AutoTrac™ | traktorissa.
poistetaan kaytosta.

OK Ei tarvita Viimeisin tilapaivitys onnistui.

PT poistettu kaytosta Ei tarvita Ajolinjan ohjaus ei ole paalla. Kytke ajolinjan ohjaus paalle

kohdassa Ohjausasetukset >
Reittitila.

Ohjauspyora

Ohjauspyoraa kaannettiin

Ohjauspyoraa on liikutettu, jotta
AutoTrac™ poistetaan kaytosta.

Aktivoi AutoTrac™ uudelleen
painamalla
aktivointikatkaisinta. Jos
ohjauspyoraa ei liikutettu,
nosta ohjauksen
ohitusvoimaa.

Suuntavirhe

Suuntavirhe liian suuri

Suuntavirhe on hyvaksytyn alueen
ulkopuolella.

Kohdista traktori suunnan

rajojen mukaisesti:

e 80 astetta, kun nopeus on
alle 6 mph

® 45 astetta, kun nopeus on
yli 6 mph

Sivuttaisvirhe

Reittivirhe liian suuri

Sivuttaisvirhe on hyvaksytyn alueen
ulkopuolella.

Kohdista traktori
sivuttaisrajojen mukaisesti (40
% ajolinjojen etaisyydesta).

Ei TCM-toimintoa

Ei TCM-korjauksia

Joko maastokorjausyksikkda (TCM)
ei ole tai se on kytketty pois paalta.

Kytke TCM paalle tai asenna
TCM.

Paakytkin

Maantieajotila

Koneen paakytkin on pois paalta.

Aseta kytkimen tilaksi paalla.

Peruutuksen aikakatkaisu

Peruutuksen aikakatkaisu

Peruutuksen aikakatkaisu (yli 45
sekuntia).

Valitse eteenpainajon vaihde,
ennen kuin jatkat
peruuttamista.

Virheellinen suunta

Ajoneuvo ei kulje eteenpain

Kone ei kulje eteenpain.

Koneen on oltava

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

70-6




Vianetsinta

Poistumiskoodi

Kaytostdpoiston sanoma Kuvaus Ratkaisu

eteenajovaihteella, jotta
aktivointi on mahdollinen.

Virheelliset aktivointitiedot
vastaanotettu

Aktivointikatkaisimen virhe Ohjauksen ohjainyksikko lahettaa
kelvottomia tietoja

aktivointikatkaisimesta.

Ota yhteys John Deere
-jalleenmyyjaan.

Tuntematon suunta

Tuntematon suunta Tuntematon suunta. Aja eteenpain yli 1,6 km/h (1
mph) nopeudella ja kd&nna

ohjauspyoraa yli 45°.

Kaarevuus ei tdsmaa

Liian tiukka kaannos Kaarevan reitin sade on tiukempi

kuin AutoTrac™ sallii.

Aja tiukat kaarteet
manuaalisesti.

Kelvottomat akselivalin tiedot

Akselivali ei sovi koneluokalle.
Hanki uusin ohjausohjaimen
ohjelmisto ottamalla yhteys
John Deere -jalleenmyyjaan.

Ei tarvita Ohjauksen ohjainyksikko lahettaa

kelvottomia akselivalitietoja.

HC94949,000091E-22-04APR16

Ohjaushalytykset

ACI-tiedonsiirtohairio

Ei yhteyttd ajoneuvojen ohjauksen hallintaan (ohjausyksikko). Tarkista ajoneuvon vikakoodit ja ota yhteys
John Deere -jalleenmyyjaan.

Kaannoksen ennakointi kaytdssa

Kaanndksen ennakointi on kaytdssa. Taméan valintaruudun avulla voit POISTAA SEN KAYTOSTA.

AutoTrac poistettu kaytdsta

AutoTrac-jarjestelma poistetaan kaytdsta, kun kayttaja on poissa istuimeltaan yli 5 sekuntia.

AutoTrac

Kuljettajan vastuulla on térmayksien valttdminen. Poista AutoTrac kaytdsta ennen tielld ajamista.

Tietokortin ongelmal

Tietokortti on asetettava CF-asemaan ja luukku on suljettava. jotta GreenStar2 Pro -sovellusta voi kayttaa.

Ei asetustietoja!

GreenStar2 Pro -sovelluksen asetustietoja ei 10ytynyt tietokortilta. GreenStar2 Pro -sovellus ei ole
kaytettavissd, ennen kuin asetat laitteeseen tietokortin, joka siséltda asetustietoja.

AutoTrac-ohjainyksikén
hallintaohjelmisto ei ole
yhteensopiva

Hanki ohjausohjaimen paivitys John Deere -jalleenmyyjalta.

Tiedonsiirtohairio

Ohjainyksikdn yhteysvirhe. Tarkista ohjainyksikon yhteydet.

Matkaprosessori havaittu

Matkaprosessori havaittu CAN-vaylassa. GreenStar-sovellus on poistettu kaytosta. Poista matkaprosessori
sekd sammuta ja kytke virta takaisin GreenStar-sovelluksen kayttédnottamiseksi.

GPS-tiedonsiirron ongelma

Ei yhteyttd GPS-vastaanottimeen. Tarkista GPS-vastaanottimen liitdnnat.

Epatarkka reititys

GPS-vastaanotin on maaritettdva raportoimaan 5 Hz:n 1&8hténopeudella. Vahvista GPS-vastaanottimen
asetukset ja vaihda 1ahdon asetukseksi 5 Hz.

Virheellinen raja

Virheellinen raja on tallennettu. Voit jatkaa tallennusta tai poistaa nykyisen rajan ja aloittaa tallennuksen
uudelleen.

Aktivointivirhe

Vaara aktivointikoodi. Sy6ta aktivointikoodi uudelleen.

Virheellinen suodatin

Kaikkia kenttia, jotka on taytettava valitun kokonaismaaran perusteella, ei ole taytetty.

Saman valinnan liput

Saman nimen ja tilan liput on valittu.

Nimi on jo olemassa

Maarittdmasi nimi on jo entuudestaan téssa luettelossa. Sydta uusi nimi.

Haélytykset

GPS-tiedonsiirron ongelma

Ei yhteyttda GPS-vastaanottimeen. Tarkista GPS-vastaanottimen liitdnta ja toista toiminto.

Kaarevan reitin muisti tdynna

Kaarevaa reittia varten varattu sisdinen muisti on tdynna. Tiedot on tyhjennettava, jotta kaarevan reitin ajoa voi
jatkaa. Tyhjenna kaarevan reitin tiedot jarjestelmasta.

AutoTrac pois kaytdsta

AutoTrac SF1 -lisenssia ei voi kdyttda nykyisella StarFire-ohjelmalla. Paivitd StarFire-ohjelma AutoTrac-
toiminnon kayttamista varten.

AutoTrac pois kaytdsta

AutoTrac SF1 -kayttooikeutta ei voi kayttaa, kun SF2-korjaukset ovat kaytossa. Poista SF2-korjaukset
kaytosta, jos haluat kayttad AutoTrac-ominaisuutta.

Lisenssiongelma

Valittua reititystilaa varten ei ole lisenssia. Aiempi reititystila valitaan.

Nimen kaksoiskappale

Nimi on jo olemassa. Valitse jokin muu nimi.

Kaarevan reitin tallennus

Kaarevan reitin tallennus kdynnissa. Toimet voi suorittaa vasta, kun tallennus poistetaan kaytosta.

Ympyran maaritysongelma

Sisdinen virhe ympyran maarityksen aikana. Maaritd ympyra uudelleen.

Ympyran maaritysongelma

Yhteys GPS-vastaanottimeen menetettiin ympyran maéarityksen aikana. Maarita ympyra, kun tietoyhteys on
muodostettu uudelleen.
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Vianetsinta

Ympyran maaritysongelma

Keskipiste on liilan kaukana. Valitse jokin muu keskipiste.

AB-viivan maaritysongelma

Sisainen virhe AB-viivan maarityksen aikana. Maarita AB-viiva uudelleen.

AB-viivan maaritysongelma

Aikakatkaisu AB-viivan maarityksen aikana. Maaritd AB-viiva uudelleen.

AB-viivan maaritysongelma

A-B-viivan pisteet A ja B ovat liian lahelld toisiaan. Suorita toimenpide uudelleen.

GPS-signaali menetettiin
tallennettaessa rajaa

GPS-signaali menetettiin tallennettaessa rajaa. Pisteiden kirjaamista lokiin jatketaan, kun GPS-signaali
muodostetaan uudelleen. Tama voi aiheuttaa sen, etta rajan tiedot ovat epatarkat.

Tietokortti taynna

Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta laitteeseen uusi tietokortti.

Tietokortti 90 % taynna

Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta laitteeseen uusi tietokortti.

Muistia ei ole kaytettavissa

Muistia ei ole kaytettavissa kaarevaa reittia varten. Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta laitteeseen
uusi tietokortti.

Liian vahan muistia

Muistia on kaytettavissa lilan vahan kaarevaa reittia varten. Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta
laitteeseen uusi tietokortti.

Muistia ei ole kaytettavissa

Muistia ei ole kaytettavissa suoraa reittiad varten. Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta laitteeseen
uusi tietokortti.

Muistia ei ole kaytettavissa

Muistia ei ole kdytettavissa ympyrareittid varten. Poista tietokortti ja tyhjenna sen tiedot tai aseta laitteeseen
uusi tietokortti.

Ympyran maaritysongelma

Ajoneuvon ja keskipisteen valinen etaisyys on enemman kuin 1,6 kilometria (1 mile). Valitse jokin muu
keskipiste tai aja uusi ympyra.

Nollaa kaikki kokonaismaarat

Olet valinnut valitun suodattimen kokonaismaarien nollaamisen.

Vaara RS232-ohjainyksikén malli
valittu

Valittu RS232-ohjainyksikdn malli on vaara. Tarkista valmistajan ja mallin numero ja sy6ta ne uudelleen.

Maaritysvirhe

Ohjainyksikkda ei ole asetettu hyvaksymaan maarityksia.

Maaritysvirhe

Ohjainyksikkd on asetettu hyvaksymaan maarityksia. Ohjainyksikén maarityksia ei ole valittu.

Maaritysvirhe

Maarityksen kayttdnopeus ei kuulu ohjainyksikdn alueeseen.

Ohjainyksikén mittayksikon virhe

Ohjainyksikkda voi kayttaa vain metrijarjestelman mittayksikailla.

Ohjainyksikén mittayksikon virhe

Ohjainyksikkda voi kayttda vain brittilaisilla (USA) mittayksikailla.

Ohjainyksikén mittayksikon virhe

Ohjainyksikkda voi kayttad vain metrijarjestelman tai brittildisten (USA) mittayksikdiden kanssa.

Ohjainyksikén toimintovirhe

Virheellinen toiminto valittu ohjainyksikélle.

Maaritysvaroitus

Pellon ulkop. -maaritysnopeus otetaan nyt kayttoéon.

Maaritysvaroitus

GPS-signaali menetettiin. GPS on menetetty -maaritysnopeus otetaan nyt kayttoon.

Maaritysvaroitus

Ohjainyksikkd ei tue valittua maaritysta.

TIEDOT
CF86321,0000333-22-23MAY 11

AutoTrac™-ohjainyksikon

diagnostiikkaosoitteet

Diagnostiikkaosoitteet

Kun valitset Diagnostiikkaosoitteet-painikkeen, nayttddn
tulee ohjainyksikkoluettelo, jossa on merkitty
diagnostiikkakoodeja sisaltavat ohjainyksikot.

Voit tarkastella tietyn ohjainyksikdn koodeja painamalla

yksikén Enter-painiketta.

Voit tarkastella AutoTrac™-ohjainyksikk6a valitsemalla
laitteen pudotusvalikosta kohdan ACI.001 Tydkone.

Voit myds nayttaa kaikkien ohjainyksikoiden koodit

o | e
e
L)
PC8663—UN—29APR15
Valikkopainike
Message
Center

PC8655—UN—05AUG05
Viestikeskus-painike (Tiedot-kuvakkeella)

valitsemalla Nayta kaikki -painikkeen ja painamalla
Enter-painiketta. Koodit voi toimittaa John Deere
-jalleenmyyijalle, joka voi auttaa koneessa ilmenevien

ongelmien selvittdmisessa.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Vianetsinta

E Kaikki alla olevat vikakoodit koskevat vain AutoTrac™-
= ohjainyksikkoa.

PC8668—UN—05AUG05
Diagnostiikkaosoitteet

Diagnostiikkaosoite Kuvaus

003 Akkujannite

004 Virtalukon jannite

005 5 V:n viitesaatimen 1 jannite

006 5 V:n viitesaatimen 2 jannite

014 CAN 2 -jannite korkea

015 CAN2 -jannite matala

026 Ohjauksen tarkastukset

027 PVED-CLS-muistin palautus

029 CAN-diagnostiikan kayttdonotto tai kdytosta poistaminen
035 Kasipyoran asento (asteita)

037 Tien pyorakulmatunnistin 1 (%)

038 Tien py6rakulmatunnistin 2 (%)

039 Pyéran asetuspisteen Cmd-lahde

040 Pyoérén asetuspisteen Cmd (%)

041 Tien py6rakulman kaantokulman rajoitin

042 Tien pyorakulma (asteita)

090 PVED-CLS-ohjelmistoversio

091 PVED-CLS-ohjelmiston paivays

092 PVED-CLS-muistin kalibrointitila

093 PVED-CLS-ajoneuvon ohjaustyyppi

094 PVED_CLS-akselivali

095 Venttiilin karan &ariasento, vasen

096 Venttiilin karan aariasento, oikea

097 Vasemman venttiilin kuollut alue

098 Oikean venttiilin kuollut alue

099 Pyérakulmantunnistimen ensisijainen vasen enimmaisasento
100 Pyérakulmantunnistimen ensisijainen vapaa-asento

101 Pyérakulmantunnistimen ensisijainen oikea enimmaisasento
102 Pyo6rakulmantunnistimen ylimaarainen vasen enimmaisasento
103 Py6rakulmantunnistimen ylimaarainen vapaa-asento
104 Pyérakulmantunnistimen ylimaarainen oikea enimmaisasento
105 PVED-CLS-paaohjainyksikoén vikakoodi

106 PVED-CLS-paaohjainyksikon vikakoodi

107 PVED-CLS-paaohjainyksikon vikakoodi

108 PVED-CLS-turvaohjainyksikon vikakoodi

109 PVED-CLS-turvaohjainyksikon vikakoodi

110 PVED-CLS-turvaohjainyksikon vikakoodi

120 Nayttdmuoto (englantilainen vs. metrinen)

121 StarFire™, etu-/takamitat

122 StarFire™-korkeus

123 Alustatyyppi

124 Alustatyyppi (ASCII)

125 Ajoneuvon luokka

126 Ajoneuvon akselivali
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Vianetsinta

Diagnostiikkaosoite Kuvaus

157 Istuimen kytkimen ADC

158 Kuljettaja-anturi

161 GPS-nopeus

163 Akselista mitattu ajonopeus

167 GreenStar™-kiertyma

168 Ohjausjarjestelman ohjaustila

172 Lisapoistumiskoodi

180 AutoTrac™, suuremman nopeuden kynnys
181 AutoTrac™, pienemman nopeuden kynnys
183 Arvioitu kaarevuus

184 AutoTrac™-kaarevuus, Cmd

185 GreenStar™-sivuttaisvirhe

186 GreenStar™-suuntavirhe

187 GreenStar™-kaarevuus

188 AutoTrac™-sivuttaisliikkeen integraattori
189 AutoTrac™-tiedot

190 AutoTrac™-lopetuskoodi

191 AutoTrac™-tunnit

193 AutoTracin™ herkkyyslisdyksen asetus
194 AutoTrac™-suuntakompensointi

195 AutoTrac™, suunnan korjauksen voimakkuus
196 AutoTrac™, kaarreherkkyys

197 AutoTrac™, hakuherkkyys

198 AutoTrac™, sivuttaiskorjaus

225 EOL (linjan loppu) -varaosanumero

226 EOL (linjan loppu) -versionumero

227 Kaynnistyslohkon varaosanumero

228 Kaynnistyslohkon versio

231 JDOS-osanumero

232 JDOS-versio

233 Ohjelmiston varaosanumero

234 Ohjelmaversio

235 Ohjaimen osanumero

236 Ohjaimen sarjanumero

237 Ohjelmakokoonpanon varaosanumero
238 Ohjelmistokokoonpanon versio

245 Pois kaytosta olevien CANvaylien maara
246 CAN-vaylan yhdistamisyritysten aikavali
251 Ohjainyksikdn PIN-koodi

GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki
AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki

HC94949,0000E3A-22-20NOV18

AutoTrac™-ohjainyksikko 250 -vikakoodit
(DTC)

PC8663—UN—29APR15

Message
Center

Valikkopainike

PC8655—UN—05AUG05
Viestikeskus-painike (Tiedot-kuvakkeella)
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w—rmE——

Vikakoodit-toiminnevalitsin

PC8669—UN—05AUG05

Valitse Valikko > Viestikeskus > Vikakoodit-
nayttopainike. Nayttdon tulee luettelo ohjainyksikdista.
Jos ohjainyksikkdén liittyy vikakoodi, se on merkitty.

Yksittaisten ohjainyksikdiden koodit voi ndhda ottamalla
kyseiset yksikot kayttéon. Naet AutoTrac™-
ohjainyksikon vikakoodit valitsemalla kohdan ACI.001.
Kaikkien ohjainyksikdiden koodit saa nakyviin
valitsemalla Nayta kaikki -painikkeen.

Koodit voi toimittaa John Deere -jalleenmyyjalle, joka voi
auttaa koneessa ilmenevien ongelmien selvittdmisessa.

Koodi Kuvaus

168.03 Kytkettava syottdjannite yli 18 V. Vianmaéritys on suoritettava.

168.04 Kytkettava syottdjannite yli 10 V. Vianmaéaritys on suoritettava.

232.09 Korjattu GPS ei saatavilla.

442.00 Sisaisen ohjainyksikén Idmpétila liian korkea, yli 80 °C.

628.02 Ohjainyksikké on kaynnistyslohkossa.

628.12 Ohjausjarjestelmaa ei ole kalibroitu.

630.02 Kalibrointivirhe.

1504.08 Istuimen kytkimen avoimesta tilasta kulunut aika on ylittdnyt maaratyn 9
tunnin rajan.

1504.14 Kuljettaja on poissa istuimeltaan yli 7 sekuntia AutoTrac™-kayton
aikana.

520201.09 Koneen kayttétilan viesti ei ole saatavilla (ei tiedonsiirtoyhteyden tietoja).

522394.09 Maastokorjausyksikon viesti ei saatavilla (ei tiedonsiirtoyhteyden
tietoja).

523795.09 Ohjausventtiilia ei havaita (ei tiedonsiirtoyhteyden tietoja).

523795.14 Ohjausventtiilin vika havaittu.

523698.09 GreenStar™-naytén Parallel Tracking -viestia ei ole saatavana (ei
tiedonsiirtoyhteystietoja).

523767.02 Aktivointikatkaisimen tiedot virheellisia.

523767.03 Kiertymaviesti puuttuu GPS-vastaanottimesta. Tarkista GPS-johtosarjan
litanta. Yrita palauttaa toiminta ennalleen kaynnistamalla moottori
uudelleen.

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
GreenStar on Deere & Companyn tavaramerkki

HC94949,0000E3B-22-20NOV18

AutoTrac on Deere & Companyn tavaramerkki
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Huolto

Korjuukauden esitarkastuslista

Ennen kauden alkua on suositeltavaa, etta koneen
kayttaja suorittaa seuraavat ohjelmistopaivitykset,
tarkistukset ja kalibroinnit:

O Tutustu osoitteessa JohnDeere.com oleviin
sahkaisiin kayttdohjeisiin tai hanki ladattavat versiot
John Deere -jalleenmyyjalta.

O Paivita laitteen ohjelmisto. Uusimmat ohjelmistot
ovat osoitteessa StellarSupport.com.

O Nayttd
0 Vastaanottimet
[0 Ohjainyksikkd
O Muut AMS-laitteet
[ Tarkista johtosarja kulumisen ja vaurioiden varalta
puristuskohtien, kulmien, reunojen ja johtosarjan
tukipisteiden ymparilta.
[ Tarkista johtosarja liittimien kohdalla kulumisen ja
paljaiden johtojen varalta.
O Tarkista liittimien tiivisteet ja kiinnitysmekanismit.
[0 Vastaanottimet
[0 Naytot
0 Ohjausohjain
[0 Tarkista mekaaninen ohjausjarjestelma kulumisen
varalta.
[0 Tarkista hydrauliikkajarjestelma vuotojen varalta.

O Tarkista StarFire™-korkeus ja etu-/takamittojen
arvot.

I Kalibroi vastaanottimen maastokorjausyksikkd
(TCM).

[0 Kaytad AutoTrac™-ohjainyksikkda ja kalibroi se
tarvittaessa uudelleen.

O Varmista, etta koneen lisdpaino on oikein.
[ Tarkista renkaat kulumisen varalta.
HC94949,0000D8C-22-010CT18

Tarkistuslista kauden jalkeen
Kauden paatyttya on suositeltavaa, etta koneen kayttaja
suorittaa seuraavat tarkistukset:

O Tarkista johtosarja kulumisen ja vaurioiden varalta
puristuskohtien, kulmien, reunojen ja johtosarjan
tukipisteiden ymparilta.

O Tarkista johtosarja liittimien kohdalla kulumisen ja
paljaiden johtojen varalta.

[0 Tarkista mekaaninen ohjausjarjestelma kulumisen
varalta.

O Tarkista hydrauliikkajarjestelma vuotojen varalta.
O Tarkista liittimien tiivisteet ja kiinnitysmekanismit.

O Tarkista liittimien nastat kulumisen, roskien ja
korroosion varalta.

O Vastaanottimet

StarFire on Deere & Companyn tavaramerkki

O Naytot

O Ohjausohjaimet
[0 Varmista, ettd koneen lisdpaino on oikein.
[0 Tarkista renkaat kulumisen varalta.

HC94949,0000D8D-22-010CT18

Paivittainen tarkistuslista
On suositeltavaa, ettd koneen kayttaja suorittaa
seuraavat tarkistukset paivittain:

O Tarkista johtosarja kulumisen ja vaurioiden varalta
puristuskohtien, kulmien, reunojen ja johtosarjan
tukipisteiden ymparilta.

O] Tarkista johtosarja liittimien kohdalla kulumisen ja
paljaiden johtojen varalta.

O Tarkista hydrauliikkajarjestelma vuotojen varalta.
U] Tarkista kiinnitysosat.

OO0 Naytot
O Vastaanottimet
AL70325,000014A-22-01DEC14
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Julkaistua John Deere -huoltokirjallisuutta

Tekniset tiedot

Teknisia tietoja sisaltavia julkaisuja voi hankkia John
Deereltd. Julkaisut ovat saatavissa painettuna tai CD-
ROM-levylla.

Tilauksia voi tehda seuraavilla tavoilla:

e John Deeren teknisten tietojen kauppa: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

® Soita numeroon 1-800-522-7448
e Ota yhteyttd John Deere -jalleenmyyjaan

Saatavissa oleviin julkaisuihin sisaltyvat:
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TS189—UN—17JAN89
VARAOSAKUVASTOT, jotka sisaltavat koneeseesi
saatavissa olevat varaosat. Kuvastot sisaltavat
hajotuskuvia, jotka helpottavat sopivan varaosan
I6ytamista. Kuvastot ovat hyddyllisia myds osien
kokoamisen ja purkamisen yhteydessa.

'.-.

=T 51

. . TS191—UN—02DEC88
KAYTTOOHJEET sisaltavat turvallisuutta, kayttoa,
kunnossapitoa ja huoltoa koskevia tietoja.

TS224—UN—17JAN89
TEKNISISSA KASIKIRJOISSA on koneesi huoltamista
koskevia tietoja. Kasikirjat sisaltavat teknisia tietoja,
kuvien avulla havainnollistettuja kokoamis- ja
purkamisohjeita, vaihteistodljykaavioita ja
johdotuskaavioita. Eraita tuotteita varten on laadittu
erilliset korjausta ja diagnostiikkaa koskevat oppaat.
Eraitd komponentteja (kuten moottoreita) varten on
saatavissa erillisia komponentin korjaamokasikirjoja.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AN

TS1663—UN—100CT97
OPINTO-OHJELMAAN kuuluu viisi kattavaa kirjasarjaa.
Kirjasarjat sisaltavat perustietoa, joka ei ole
valmistajakohtaista:

e Maataloustoiminnan perusteisiin liittyva sarja
kasittelee maanviljelyssa ja karjanhoidossa
kaytettavaa tekniikkaa.

o Maatilojen liiketoiminnan johtamista kasitteleva sarja
tarkastelee arkipaivan ongelmia ja esittelee
kaytannon ratkaisuja markkinointiin, rahoitukseen,
varusteiden valintaan ja yhteensopivuuteen liittyviin
kysymyksiin.

® Huoltamisen perusteita kasittelevat oppaat opastavat
lukijaa ty6koneiden korjaamisessa ja
kunnossapidossa.

e Koneiden kayton perusteita koskevat oppaat antavat
tietoa koneiden kapasiteetista ja saadoista samoin
kuin siitd, miten koneiden suorituskykya on
mahdollista parantaa ja miten tarpeettomat peltoty6t
on mahdollista valttaa.

® Pienkoneiden perusteita kasittelevat oppaat tarjoavat
huolto- ja kunnossapito-ohjeita koneille, joiden
voimanoton teho on korkeintaan 40 hv.
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John Deeren huolto pitaa sinut tyossa

John Deere palveluksessasi

TS201—UN—15APR13

TYYTYVAINEN ASIAKAS on John Deerelle térkea asia.

Jalleenmyyjamme pyrkivat siihen, ettd saat seka
varaosat ettd palvelun nopeasti ja tehokkaasti:

—Kunnossapito ja varaosat varusteidesi tukena.

—Koulutettu huoltohenkildstd ja varusteidesi
huoltamiseen tarvittavat diagnostiikka- ja
korjausvalineet.

ASIAKASTYYTYVAISYYDEN ONGELMIIN LITTYVA
RATKAISUPROSESSI

John Deere -jalleenmyyja on omistautunut tarjoamaan
sinulle varusteisiisi liittyvaa tukea ja ratkaisemaan
mahdollisesti kohtaamasi ongelmat.

1. Valmistaudu ilmoittamaan jalleenmyyijallesi
yhteydenoton yhteydessa seuraavat tiedot:

—Koneen malli ja koneen tunnistenumero
—Ostopaivamaara
—Ongelman luonne

2. Keskustele ongelmasta jalleenmyyjan
asiakaspalvelupaallikbn kanssa.

3. Jos ongelma ei ratkea tdman avulla, kuvaile ongelma
jalleenmyyjan johdolle ja pyyda tatad avustamaan sen
ratkaisemisessa.

4. Jos ongelmasi on niin hankala, ettei jalleenmyyjasi
pysty ratkaisemaan sitd, pyyda jalleenmyyjaasi
ottamaan yhteytta John Deereen ongelman
ratkaisemiseksi. Vaihtoehtoisesti voit ottaa itse yhteytta
Ag Customer Assistance Center -keskuksen numeroon
1-866-99DEERE (866-993-3373) tai lahettamalla
sahkdpostia osoitteeseen www.deere.com/en_US/ag/
contactus/.
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