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Introduccion

Introduccion
Le agradecemos la compra de un producto John Deere.

LEER ESTE MANUAL detenidamente para conocer el
funcionamiento y mantenimiento correcto del producto.
El no hacerlo puede producir lesiones personales o
dafos en la maquinaria. Es posible que este manual y
las etiquetas adhesivas de seguridad de su maquina
estén también disponibles en otros idiomas. (Consultar
a su concesionario John Deere si desea adquirirlos).

ESTE MANUAL DEBE CONSIDERARSE como parte
permanente del producto y debera permanecer con el
mismo en caso de venderlo.

Las MEDIDAS en este manual se expresan en
unidades métricas y sus equivalentes habituales de los
EE.UU. Usar unicamente repuestos y tornilleria
correctos. Los tornillos métricos y los del sistema de los
EE.UU. pueden requerir llaves especiales métricas o
del sistema de los EE.UU.

El LADO DERECHO y el LADO IZQUIERDO se
determinan mirando en el sentido de avance de la
maquina o del apero.

ESCRIBIR LOS NUMEROS DE IDENTIFICACION DEL
PRODUCTO (P.I.N.) en el Manual del operador. Anotar
detalladamente todos los numeros puesto que son de
gran importancia para rastrear el producto en caso de
robo. Ademas, el concesionario necesitara dichos
numeros cuando se pidan repuestos. Guardar una
copia de seguridad de los nimeros de identificacion en
un lugar seguro separado de la maquina o lejos del
producto.

LA GARANTIA se otorga como parte del programa de
soporte de John Deere para aquellos clientes que
operan y mantienen su equipo en conformidad con lo
descrito en este manual. La garantia se explica en la
declaracion o el certificado de garantia que debe haber
entregado el concesionario.

Esta garantia le da la seguridad de que John Deere
respalda sus productos cuando aparecen fallos dentro
del plazo de la garantia. En determinadas
circunstancias, John Deere proporciona mejoras del
producto, frecuentemente sin cargo alguno para el
cliente, incluso si el equipo esta fuera de garantia. Si se
hace un mal uso del equipo o si se modifica para variar
su rendimiento de forma diferente a las
especificaciones de fabrica, la garantia quedara
anulada y los programas de mejoras de productos
pueden ser denegados.

En caso de no ser el propietario original de este
producto, es conveniente ponerse en contacto con el
concesionario local de John Deere para comunicarle el
numero de serie de la unidad. De esta forma, John
Deere podra notificarle cualquier asunto o mejora en
relacion con el producto.

Numero de serie:

JS56696,0000C4C-63-03FEB17

Libreria de informacioén técnica John Deere

Las funciones del producto podrian no estar
plenamente representadas en este documento debido a
cambios en el producto, producidos luego de la
impresion. Leer la versién mas reciente del Manual del
operador antes de usar la maquina. Para obtener una
copia, consultar al concesionario o visitar techpubs.
deere.com.

CZ76372,000071F-63-080CT19

Leer este manual

Antes de usar este sistema, familiarizarse con los
componentes y los procedimientos necesarios para
el uso correcto y seguro.

IMPORTANTE: Los siguientes componentes de
GreenStar™ no tienen proteccion contra la
intemperie y s6lo deben usarse en maquinas
con cabina. El uso incorrecto puede anular la
garantia.

e Pantallas GreenStar™
¢ Unidad de control AutoTrac™

HC94949,0000D46-63-06APR18

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Seguridad

Identificacion de la informacion de
seguridad

T81389—UN—28JUN13
Este es un simbolo de alerta de seguridad. Cuando se
vea este simbolo en la maquina o en este manual, ser
siempre consciente del riesgo de lesiones que implica la
intervencidn correspondiente.

Tomar las precauciones recomendadas y seguir los
procedimientos seguros de funcionamiento.

DX,ALERT-63-29SEP98

Comprension de las palabras de
sefalizacion

A PELIGRO

A ADVERTENCIA

A ATENCION

PELIGRO: La palabra PELIGRO indica una situacion
de peligro inminente que, de no evitarse, ocasionara
lesiones graves o la muerte.

ADVERTENCIA: La palabra ADVERTENCIA indica una
situacién potencialmente peligrosa que, de no evitarse,
puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

ATENCION: La palabra ATENCION indica una situacién
potencialmente peligrosa que, de no evitarse, podria
ocasionar lesiones leves o moderadas. PRECAUCION
también puede ser usada para alertar sobre practicas
inseguras asociadas con los casos que podrian
provocar lesiones.

Las palabras de sefalizacion—PELIGRO,
ADVERTENCIA o ATENCION—se identifican por el
simbolo de alerta de seguridad. PELIGRO (DANGER)
identifica los riesgos mas serios. Las etiquetas de

seguridad PELIGRO (DANGER) o ATENCION
(WARNING) estan ubicadas cerca de areas de riesgos
especificos. Las precauciones generales estan listadas
en las etiquetas de seguridad de PRECAUCION.
ATENCION se usa también para advertir de los
mensajes de seguridad de este manual.

DX,SIGNAL-63-050CT16

Seguimiento de las instrucciones de
seguridad

TS201—UN—15APR13
Leer atentamente todas las indicaciones de seguridad
de este manual y las etiquetas de seguridad de la
maquina. Mantener las etiquetas de seguridad en buen
estado. Sustituir las etiquetas de seguridad que falten o
estén deterioradas. Asegurarse de que todos los
nuevos componentes del equipo y las piezas de
repuesto nuevas tengan las etiquetas de seguridad
actuales. Las etiquetas de seguridad de recambio estan
disponibles en el concesionario John Deere.

Puede haber informacion de seguridad adicional en
piezas y componentes provenientes de otros
proveedores que no se reproduce en este manual del
operador.

Aprender a utilizar correctamente la maquina y sus
mandos. No permitir la utilizacién de la maquina a
personas sin la debida preparacion.

Mantener la maquina en buenas condiciones. Cualquier
modificaciéon no autorizada puede menoscabar el
funcionamiento y/o seguridad de la maquina y acortar
su vida util.

Si no se entiende cualquier parte del manual y se
necesita ayuda, consultar al concesionario John Deere.

DX,READ-63-16JUN09
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Seguridad

Practicas de mantenimiento seguras

TS218—UN—23AUG88
Comprender bien los procedimientos de mantenimiento
antes de hacer los trabajos. Mantener el area limpia y
seca.

No efectuar ningun trabajo de engrase, mantenimiento
o ajuste con el motor en marcha. Mantener las manos,
los pies y la ropa lejos de las piezas impulsadas.
Desconectar todos los mandos y funciones eléctricas
para descargar la presion en el sistema. Bajar el equipo
al suelo. Detener el motor. Sacar la llave. Dejar que la
maquina se enfrie.

Apoyar de forma segura cualquier elemento de la
maquina que deba elevarse para efectuar trabajos de
mantenimiento.

Mantener todos los componentes en buenas
condiciones y correctamente instalados. Reparar los
dafios de inmediato. Reemplazar las piezas
desgastadas o rotas. Quitar las acumulaciones de
grasa, aceite o residuos.

En equipos autopropulsados, desconectar el cable a
masa de la bateria (-) antes de ajustar los sistemas
eléctricos o de efectuar soldaduras en la maquina.

En aperos remolcados, desconectar el mazo de cables
del tractor antes de revisar los componentes del
sistema eléctrico o de soldadura en el equipo.

La caida de una unidad puede causar graves lesiones o
la muerte. Usar una escalera o plataforma para acceder

facilmente a cada lugar de montaje. Usar puntos de
apoyo y asideros firmes y seguros.

DX,SERV-63-28FEB17

Uso adecuado de pasamanos y escalones

T133468—UN—15APR13

Para evitar caidas, subir y bajarse del puesto del
operador mirando hacia la maquina. Mantener tres
puntos de contacto con los peldafios, asideros y
pasamanos.

Tener sumo cuidado de no resbalar en superficies
cubiertas por barro, nieve y humedad. Mantener los
peldafios limpios y libres de grasa y aceite. Nunca saltar
para bajarse de la maquina. Nunca subir o bajar de una
maquina en movimiento.

DX,WW,MOUNT-63-120CT11

Manejo seguro de componentes
electronicos y soportes

K.'_

TS249—UN—23AUG88
Sufrir una caida durante la instalacion y separacion de
componentes electrénicos del equipo puede causar
lesiones graves. Utilizar una escalera o plataforma para
alcanzar cada punto de montaje. Asegurarse de apoyar
los pies y las manos de forma segura sobre peldafios y
asideros. No instalar ni retirar componentes si ha llovido
o si hay hielo.

Emplear a un escalador certificado para instalar una
estacion base de RTK en una torre u otra estructura alta
0 para dar servicio a la misma en estas condiciones.

Al instalar o realizar trabajos de mantenimiento en un
mastil receptor de posicionamiento global sobre un

05-2



Seguridad

apero, utilizar las técnicas de elevacion apropiadas y un
equipo de seguridad. El mastil pesa mucho y puede ser
dificil de manejar. Se necesitan dos personas para
alcanzar los puntos de montaje no accesibles desde el
suelo o desde una plataforma de servicio.

DX,WW,RECEIVER-63-24AUG10

Uso incorrecto de la pantalla electrénica

Las pantallas electronicas son dispositivos secundarios
disenados para ayudar al operador a realizar trabajos
en el campo, aumentar la comodidad y proporcionar
entretenimiento. Las pantallas pueden ofrecer una
amplia gama de funciones, se utilizan en diferentes
aplicaciones del sistema de la maquina y se pueden
utilizar con otros dispositivos secundarios, tales como
dispositivos electronicos portatiles.

Un dispositivo secundario es cualquier dispositivo que
no requiera hacer funcionar la maquina para su uso
principal. El operador siempre es responsable del
funcionamiento y control seguro de la maquina.

Para evitar lesiones al manejar la maquina:

e |nstalar la pantalla segun las instrucciones de

montaje. Asegurarse de que el dispositivo esté
sujeto y no impida la vision del conductor o interfiera
con los controles operativos de la maquina.

No distraerse con la pantalla. Estar atento. Prestar
atencién a la maquina y sus alrededores.

No cambiar la configuracion o acceder a cualquier
funcién que requiera el uso prolongado de los
controles de la pantalla mientras la maquina esté en
movimiento. Detener la maquina en un lugar seguro
y colocarla en posicion de estacionamiento antes de
intentar realizar dichas operaciones.

Nunca ajustar el volumen muy alto ya que no se
podra escuchar el trafico exterior y los vehiculos de
emergencia.

Para el funcionamiento seguro de la maquina, se
pueden desactivar algunas funciones de las pantallas, a
menos que el movimiento de la maquina esté limitado o
ésta se haya colocado en posicion de estacionamiento.
No atenerse a estas medidas de seguridad, puede
infringir la ley aplicable y provocar dafios, lesiones
graves o incluso la muerte.

Solo utilizar las funciones disponibles de la maquina
cuando las condiciones se lo permitan, de manera
segura, y segun las instrucciones provistas. Siempre
observar las normas de seguridad de conduccién, las
leyes estatales o locales, y las normas de trafico al
utilizar un dispositivo secundario.

DX,ELEC,DISPLAY-63-13JAN15

Funcionamiento seguro de sistemas de
guiado

No usar sistemas de guiado en carreteras. Siempre
apagar (desactivar) los sistemas de guiado antes de
entrar a una carretera. No intentar encender (activar) un
sistema de guiado mientras se transporta por carretera.

Los sistemas de guiado han sido disefiados para
auxiliar al operador a efectuar operaciones en campo
de modo mas eficaz. El operador siempre es
responsable de guiar la maquina. Los sistemas de
guiado no detectan automaticamente ni pueden impedir
las colisiones con obstaculos u otras maquinas.

Los sistemas de guiado incluyen cualquier aplicacion
que controla de modo automatico la direccién de la
magquina. Esto incluye, pero puede no estar limitado a
AutoTrac™, iTEC™, Automatizacion de giros
AutoTrac™, Sistema de guiado de aperos AutoTrac™
(pasivo), AutoTrac™ Universal (ATU), Unidad de control
AutoTrac™, AutoTrac™ RowSense™ y Machine Sync.

Para evitar lesiones al operador y a otras personas:

® Nunca subir ni bajar de una maquina en movimiento.

e \erificar que la maquina, el apero y el sistema de
guiado estén correctamente configurados.

- Si se esta usando iTEC™, activar la
automatizacion de giro de AutoTrac™ o el guiado
de apero de AutoTrac™ (pasivo), verificar que se
hayan definido contornos precisos.

Si se esta usando la Sincronizaciéon de maquinas,
verificar que el punto inicial del vehiculo seguidor
esté calibrado con una separacion suficiente
entre las maquinas.

Permanecer alerta y prestar atencién al entorno
circundante.

Tomar control del volante de la direccion cuando sea
necesario para evitar peligros en el campo, personas
en las inmediaciones, equipos y otros obstaculos.

Detener el funcionamiento si las condiciones de
poca visibilidad perjudican la capacidad de manejar
la maquina o de identificar a personas u obstaculos
en la trayectoria de la maquina.

Tomar en cuenta las condiciones del campo, la
visibilidad y la configuracién de la maquina al
seleccionar la velocidad de la maquina.

AL70325,000048F-63-15APR21

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
iTEC es una marca comercial de Deere & Company
RowSense es una marca comercial de Deere & Company
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Seguridad

Uso adecuado del cinturén de seguridad

TS1729—UN—24MAY13
Evitar lesiones graves o mortales por aplastamiento en
caso de vuelco.

Esta maquina esta equipada con arco de seguridad
(ROPS). USAR cinturén de seguridad al manejar la
maquina con el arco de seguridad.

® Agarrar el cinturén por su trabilla y pasarlo a lo largo
del cuerpo.

® [nsertar la trabilla en la fijacién. Escuchar como
encastra.

e Tirar del cinturon para asegurarse de que esté bien
enganchado.

e Tensar el cinturdn a lo largo de las caderas.

Sustituir todo el cinturén de seguridad si su tornilleria de
montaje, hebilla, cinturén o mecanismo retractor
muestra evidencia de dafios.

Revisar el cinturon de seguridad y sus elementos de
fijacion por lo menos una vez al afio. Examinar si hay
tornillos flojos o dafios del cinturén, como p.ej. cortes,
zonas deshilachadas u otros signos de desgaste
extremo o inusual, decoloracién o abrasién. Utilizar
Unicamente repuestos homologados para su maquina.
Acudir a su concesionario John Deere.

DX,ROPS1-63-22AUG13

Uso del controlador AutoTrac™ en
maquinas aprobadas

UsarAutoTrac™ el controlador AutoTrac™ solamente
en maquinas aprobadas. Para conocer la lista de
magquinas aprobadas, ir a StellarSupport.com.

AL70325,0000188-63-22SEP14

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Etiquetas de seguridad

Advertencia de seguridad — AutoTrac™
detectado

A\ ADVERTENCIA

Sistema de guiado automatico detectado.

Al activar el sistema en vias publicas se puede
perder el

control de la miquina.

Para evitar lesiones graves o la muerte,
inhabilitar el

sistema antes de conducir por vias pablicas.

PC20441—63—06JUN18
Este mensaje aparece durante el arranque en las

magquinas que tienen el sistema de guiado automatico
instalado.

CZ76372,0000607-63-06JUN18
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Informacién de normativa y conformidad

Comision Federal de Comunicaciones
(FCC)

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de los
reglamentos de la FCC. Su uso esta sujeto a las dos
condiciones siguientes:

1.Este dispositivo no debe causar interferencia dafina,
y

2.Este dispositivo debe soportar todo tipo de
interferencia recibido, incluyendo la interferencia que
puede resultar en un funcionamiento indeseado.

Este dispositivo debe usarse tal como se suministra por
John Deere Ag Management Solutions. Los cambios o
las modificaciones de este dispositivo sin la
autorizacion escrita y explicita de John Deere Ag

Declaracion de conformidad de la UE

Management Solutions pueden anular la autoridad
concedida al usuario para usar este dispositivo.

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites de
un dispositivo digital de Clase A, segun la Seccion 15
de las Normas de FCC. Estos limites han sido
preparados para proveer proteccion razonable contra la
interferencia dafina cuando el equipo funciona en un
entorno comercial. Este equipo genera, emplea y puede
radiar energia de frecuencia de radio y, si no se instala y
emplea segun el manual de instrucciones, puede
producir interferencia dafiina a las comunicaciones por
radio. Es probable que el uso de este equipo en un
lugar residencial ocasione interferencia dafiina y, por lo
tanto, el usuario tendra que corregir la interferencia por
Su propia cuenta.

HC94949,0000EBB-63-10DEC18

Deere & Company
Moline, lllinois, EE. UU.

El suscrito declara por este medio que
Producto: Unidad de control del vehiculo (CABM) M50 VCU

cumple con todas las disposiciones relevantes y los requisitos esenciales de las siguientes directivas:

Directiva Numero

Método de certificacion

Directiva de compatibilidad electromagnética 2014/30/UE

Anexo Il de la directiva

Este producto cumple con las siguientes normas y documentos normativos:

EN 55032: 2012/AC: 2013
EN 55024: 2010

EN ISO 14982: 2009

Nombre y direccion de la persona en la Unién Europea autorizada para cumplimentar el documento técnico de construccion:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Atencion al cliente

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

Esta declaracion de conformidad se emite bajo la responsabilidad absoluta del fabricante.

Lugar de la declaracion: Urbandale, lowa,
EE. UU.

Fecha de declaracion: 12 de abril de 2021
Fabrica: Deere & Company, Moline, IL 61265

DXCE01—UN—28APR09

Nombre: Scott Torgerson

Titulo: Responsable de la entrega de hardware electrénico

HC94949,0000EB7-63-05MAY22
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Informacién de normativa y conformidad

Declaracion de conformidad del Reino Unido

Deere & Company
Moline, lllinois, EE. UU.

El suscrito declara por este medio que
Nombres de producto: Unidad de control del vehiculo (CABM) M50 VCU
cumple con todas las disposiciones pertinentes y los requisitos esenciales de las siguientes directivas del Reino Unido:

Regulacion Numero Método de certificacion

Las normas de compatibilidad S.1. 2016 / 1091 Programa 2, Médulo A
electromagnética

Este producto cumple con las siguientes normas y documentos normativos:
EN 55032: 2012/AC: 2013 EN 1SO 14982: 2009
EN 55024: 2010

Nombre y direccion de la persona en la Unién Europea autorizada para cumplimentar el documento técnico de construccion:

John Deere Ltd

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Reino Unido
EUConformity@JohnDeere.com

Esta declaracion de conformidad se emite bajo la responsabilidad absoluta del fabricante.

Lugar de la declaracion: Urbandale, lowa, Nombre: Scott Torgerson
EE. UU.
Fecha de declaracion: 15 de abril de 2021 Titulo: Responsable de la entrega de hardware electrénico

Fabrica: Deere & Company, Moline, IL 61265

UK
CA

PC28470—UN—18MAY21
CT47125,000126E-63-05MAY22
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Descripcion general del sistema

Teoria de funcionamiento

La unidad de control AutoTrac™ de John Deere 250 es
un sistema de guiado que proporciona la direccion
automatizada cuando se activa usando una pantalla
John Deere y un receptor StarFire™. La unidad de
control AutoTrac™ envia ajustes a la unidad de control
de valvula PVED-CLS Danfoss basada en las entradas
de la pantalla, del receptor, del sensor de giro de rueda
(WAS) y el dispositivo de control de la direccién (SID).

PC26537—UN—21NOV18
Unidad de control de valvula Danfoss, vista superior

PC26538—UN—21NOV18
Unidad de control de valvula Danfoss, vista lateral

La unidad de control de valvula PVED-CLS Danfoss se
configura para el guiado de John Deere durante la
instalacién y configuracién. Cuando AutoTrac™ esta
activo, la unidad de control ordena a las valvulas de
corredera electronicas que dirigen el caudal hidraulico
al cilindro hidraulico de direccién. El cilindro hidraulico
de direccién conduce la maquina hacia la linea de
guiado definida.

El sistema utiliza un codificador de direccién Danfoss
como dispositivo de control de la direccién para detectar
cuando un operador dirige manualmente la maquina. El
dispositivo de control de la direccion envia una sefial
que desactiva AutoTrac™.

El sensor de giro de rueda mide un angulo en la
maquina para determinar la posicién del equipo y el
rumbo de la maquina. El sensor de giro de rueda mide
el angulo de las ruedas delanteras (en tractores para
cultivo en hileras) o el angulo del punto de pivote (en
tractores articulados). El sistema utiliza un sensor de
giro de rueda de tres cables con una tension de entrada
de 5V 012 V. Para cualquier tipo de sensor, |la salida de

tensién es de aproximadamente 0,8 V en un tope a
aproximadamente 4,1 V en el otro tope. A medida que la
tension aumenta y disminuye, la sefal se envia a la
unidad de control de AutoTrac™.

Para utilizar AutoTrac™, se deben cumplir los
siguientes criterios:
e La llave de contacto esta conectada

® | a velocidad de la maquina es superior a 0,5 km (0.8
mph) e inferior a 19,3 km (18.6 mph)

® Elreceptor StarFire™ reconoce una sefal diferencial
de GPS

® El receptor StarFire™ con el médulo de
compensacion de terreno (TCM) esta activado y
calibrado

® E| estado del sistema es Listo
e AutoTrac™ esta activado en la pantalla

® | a maquina se desplaza dentro de 45 grados de la
linea de guiado

® E| modo de prueba de diagnodstico de la valvula
electrohidraulica de la direccion esta
DESACTIVADO

® El operador se ha detectado en el asiento
® |a linea AB esta definida

® El operador pulsa el interruptor de reanudacion para
activar el sistema

® | 0s componentes del equipo son compatibles

e | a valvula de direccidon esta configurada para el
guiado de John Deere

HC94949,0000EA4-63-12DEC18

Requisitos

e Pantalla
- Pantalla GreenStar™ 3 2630
- Pantalla universal John Deere 4240
- Pantalla universal John Deere 4640

NOTA: La pantalla debe tener el nimero de version de
software 18-2 o mas reciente.

® Receptor StarFire™
- Receptor StarFire™ 3000
- Receptor StarFire™ 6000

NOTA: Se requiere la activacion del receptor para SF1,
SF2, SF3 o cinematica en tiempo real (RTK).
Componentes del juego John Deere:

e Unidad de control de AutoTrac™
® |[nterruptor de reanudacion

StarFire es una marca comercial de Deere & Company
AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Descripcién general del sistema

® Grupo de cables
® Equipo y software

Componentes de la maquina Case IH:

Valvula de direccion Danfoss instalada de fabrica
Interruptor de presencia del operador

Sensor de giro de rueda (WAS)

Dispositivo de control de la direccion (SID)

NOTA: Asegurarse de que la maquina esté equipada
con componentes AccuGuide ™,

Componente opcional:
e Grupo de cables ISOBUS

HC94949,0000DEA-63-21NOV18

Precision de AutoTrac™

IMPORTANTE: El funcionamiento del sistema
AutoTrac™ de John Deere se basa en la red del
sistema de posicionamiento global (GPS)
controlado por el gobierno de los Estados
Unidos, que es el tnico responsable de su
precisiéon y mantenimiento. El sistema esta
sujeto a cambios que podrian afectar a la
precision y al rendimiento de todo el equipo de
GPS.

La precision general del sistema AutoTrac™ depende
de muchas variables.

Precision del sistema AutoTrac™ = Precision de sefial +
Configuracion de maquina + Configuracion de apero +
Condiciones de suelo.

Es muy importante recordar que:

® E| receptor debe pasar por un periodo de
calentamiento después del arranque.

® | a maquina debe estar configurada correctamente
(por ejemplo, con el lastre especificado en el manual
del operador de la maquina).

® E| sistema de direccion mecanica debe estar en
buenas condiciones (direccién compacta con minima
holgura en el eje de direccion).

® E| apero debe estar configurado para funcionar
correctamente (las piezas de desgaste, como
vastagos, palas y alas de golondrina estan en
buenas condiciones de trabajo).

e Comprender como las condiciones del campo y del
suelo afectan al sistema (la tierra suelta requiere
mas maniobras que la tierra firme, pero la tierra firme
puede causar cargas de tiro disparejas).

AccuGuide es una marca comercial de CNH Industrial N.V.
AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

IMPORTANTE: Aunque el sistema AutoTrac™ se
puede activar cuando se confirma la seiial de
correccion SF2 (o SF1 si se utiliza la activacion
SF1 de AutoTrac™), la precision puede seguir
mejorando después de encender el sistema.

La activacion SF2 de AutoTrac™ funciona con las
sefiales SF1, SF2, SF3 o RTK.

La activacion SF1 de AutoTrac™ solo funciona con la
sefal SF1.

HC94949,0000DE6-63-12DEC18

Compatibilidad de unidad de control de
AutoTrac™ y valvula

Para obtener una lista completa de maquinas
compatibles, visitar www.StellarSupport.com.

AutoTrac™ Compatibilidad de la unidad de control

Maquina Nuameros Valvula
de modelo

Case Quadtrac 420
470
500
540
580
620
Case Steiger® 420
470
500
540
580
620

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
Steiger es una marca comercial de CNH Industrial N.V.

PVED-CLS
Danfoss

HC94949,0000E75-63-06DEC18

Grafico de estado de AutoTrac™

NOTA: Tanto la unidad de control de la direccion (SSU)
como la activacion de AutoTrac™ deben
detectarse para mostrar el gréfico de estado y el
icono de direccion.

El icono de AutoTrac™ cuenta con cuatro fases, como
se muestra en el gréfico de estado de AutoTrac™:

e INSTALADO

e CONFIGURADO

e ACTIVADA

e ACTIVADO

30-2



Descripcién general del sistema

PC8832—UN—250CT05
Fase 1—INSTALADO

Fase 1 INSTALADO (1/4 del grafico): La SSU y todo el
equipo restante necesario para el uso estan instalados.

® Se detecta la SSU

PC8833—UN—250CT05
Fase 2—CONFIGURADO

Fase 2 CONFIGURADO (2/4 del gréfico): El guiado y el
receptor StarFire™ estan configurados y se cumplen
las condiciones de la maquina:

El sistema de guiado se ACTIVO en el monitor.

Se definié una Pasada de guiado 0.

Se detecta la activacion de AutoTrac™.

Sefial de StarFire™ presente. Se ha seleccionado el
nivel de sefal de StarFire™ correcto para la
activacion de AutoTrac™,

® |La SSU no presenta fallas activas relacionadas con
la funcién de direccion.

e El aceite hidraulico excede la temperatura minima.
® | a velocidad es inferior al limite maximo.

® El mensaje del médulo de compensacion de terreno
(TCM) es valido.

® |a maquina esta en la marcha de funcionamiento

adecuada.

PC20221—UN—10NOV14
Activacién/desactivacion de direccion

Act./desact. de direccion—Pulsar el botdon de
activacion/desactivacion de direccion para hacer pasar
el sistema AutoTrac™ de la fase CONFIGURADO a la
fase ACTIVADO.

PC8834—UN—250CT05
Fase 3:ACTIVADO

Fase 3 ACTIVADO (3/4 del grafico): Se ha pulsado el

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

botén de direccion. Se cumplen todas las condiciones
para que AutoTrac™ funcione y el sistema esta listo
para ser activado:

e Seleccionar el botdén de activacion/desactivacion de
la direccién para activar la direccion.

PC8835—UN—250CT05
Fase 4:ACTIVADO

Fase 4 ACTIVADO (4/4 del grafico con "A"): Se ha
pulsado el interruptor de reanudacion y AutoTrac™ esta
dirigiendo la maquina:

® Pulsar el interruptor de reanudacion: Se ha activado
el sistema AutoTrac™.

HC94949,0000E6D-63-170CT18
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Descripcion general de los componentes

Receptor StarFire™

PC25486—UN—04APR18
CommandCenter™ 4640

PC20489—UN—03JUL19 La pantalla es una interfaz de usuario utilizada por el
El receptor utiliza los satélites de navegacion con los operador para:
satélites de correccion StarFire™ para determinar la i . .
ubicacién y el sentido de avance de la maquina. Un ® Configurar y calibrar los componentes del sistema.
moédulo de compensacion de terreno (TCM) integrado e Controlar el rendimiento del sistema.
se encarga de ajustar la posicion de la maquina para e Realizar ajustes en el sistema.

compensar las irregularidades del terreno. Para utilizar e Programar el software
AutoTrac™, se requiere una sefial de activacion de o
StarFire™. ® \ler las pruebas de diagnostico.

HC94949,0000AAE-63-25SEP19 HC94949,0000D44-63-21SEP18

Pantalla GreenStar™ o pantalla de 4° Grupo de cables de la unidad de control de
generacion AutoTrac™ (Case IH Steiger®)

PC26367—UN—100CT18

Grupo de cables de la unidad de control de AutoTrac™
(Case IH Steiger®)

HC94949,0000E64-63-05DEC18
PC13407—UN—20APR11

Pantalla GreenStar™ 3 2630

StarFire es una marca comercial de Deere & Company
AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

40-1



Descripcion general de los componentes

Grupo de cables GreenStar™

PC20010—UN—11SEP14

La llave de contacto se utiliza cuando se transporta la

PC26368—UN—100CT18 maquina. Cuando el interruptor esta desactivado, no se
Grupo de cables GreenStar™ suministra alimentacién a la valvula electrohidraulica.
Esto asegura que AutoTrac™ se desactive al conducir
en carreteras o cuando el operador no quiere que
AutoTrac™ esté activado. El interruptor también se
conoce como interruptor de "Modo de carretera" o

Interruptor de reanudacion "Interruptor de carretera".

HC94949,0000E65-63-05DEC18

HC94949,0000D28-63-17JUL18

PC20201—UN—10NOV14
Interruptor de reanudacion

Pulsar el interruptor de reanudacién para cambiar el
sistema AutoTrac™ del estado habilitado a activado.

HC94949,0000D3B-63-17JUL18

Llave de contacto

NOTA: La ubicacion varia en la maquina.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Configuracion

Lectura y acuse de recibo de mensaje de
advertencia en pantalla GreenStar™

A\ ADVERTENCIA

Sistema de guiado automatico detectado.

Al activar el sistema en vias publicas se puede
perder el

control de la maquina.

Para evitar lesiones graves o la muerte,
inhabilitar el
sistema antes de conducir por vias pfblicas.

PC20441—63—06JUN18

IMPORTANTE: Si se arranca una maquina con
AutoTrac™ instalado y esta vista de arranque
no se visualiza, actualizar el software AutoTrac
mediante StellarSupport.com.

Cada vez que se arranque una maquina equipada con
AutoTrac™ se visualiza esta vista de arranque como
recordatorio de las responsabilidades del operador al
usar el sistema de direccion AutoTrac™.

El operador debera pulsar el boton de Aceptar para que
la pantalla avance a la pagina siguiente.

HC94949,0000E00-63-21SEP18

Activaciones de pantalla GreenStar™ y
pantalla de 4° generacion

NOTA: La unidad de control de AutoTrac™ (ATC) John
Deere requiere una activacion valida del software
de AutoTrac™.

Pantalla GreenStar™

Para ver o activar el software en la pantalla
GreenStar™ 3 2630, seleccionar:

PC8663—UN—29APR15
Botén de menu

1. Tecla de menu

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
GreenStar es marca comercial de Deere & Company

GreenStar

Botén de GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Boton GreenStar™

N

GS3

PC12686—UN—14JUL10
Tecla programable GS3

3. Tecla programable GS3

®
Acthvations

Setup Summany Memony
Seria Hurber: PCGUZUAOQO0000D
Chalienge Code: abcdefy Entur Code
Confirnation Code: 1234
Component Status
BAutoTrac SF 2 Demo 15.0 hrs left
This software was act valed on 05-29-2010
PhsotPro Denw 1450 hrs left

This software was acthvated on 8- 20 010

Thi= software was activaled on 05-23-2010

iGuide Den 15.0 hirs laft
This software was aciivaled on 05-23-2010

‘ AutoTrac RowSense G5 Denno 150 hrs left
This software was acthvated on 09- 297010

PC20355—UN—01DEC14
Activaciones de la pantalla GreenStar™

v
v/
e e 1
v/

&

A—Pestaia Activaciones

4. Pestafia Activaciones (A)

NOTA: Verificar que esté activado correctamente y que
la licencia de SF2 o SF3 esté activa y cumpla con
los niveles de precision requeridos para el
funcionamiento. Consultar al concesionario John
Deere para obtener una licencia de StarFire™ o
una activacion de RTK.

Pantalla de 42 generacion

Para actualizar el software, activar las funciones y
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Configuracion

seleccionar:

encontrar los detalles de la edicién de software, 2. Botén StarFire™

PC17269—UN—15JUL13 '
Botén de menu

1. Tecla de menu

PC25753—UN—07JUN18
Tecla programable Principal
3. Tecla programable Principal
System > Pantalla de 4% generacion
Para ver o activar la sefial en el receptor StarFire™,
B ) PC24666—UN—O05SEP17 SeleCCionar:
Pestana Sistema
2. Pestafia Sistema oo
PR oo
=1y ™y
Iy PC17269—UN—15JUL13
{4‘391 i J\ Botén de ment
1. Tecla de menu
PC15346—UN—11JUL13
Aplicacién de Administrador de software \\
3. Aplicacion de Administrador de software Applications
!
HC94949,0000EA5-63-21NOV18 )ll
PC24662—UN—30AUG17
Pestaha Aplicaciones
Activaciones del receptor StarFire™ 2. Pestafa Aplicaciones
NOTA: La unidad de control de AutoTrac™ (ATC) John
Deere requiere una activacion de senal StarFire™.
GreenStar™ Pantalla

Para ver o activar la sefal del receptor StarFire™,
seleccionar:

PC20690—UN—19JAN15
Aplicacién StarFire™

= 3. Aplicacién StarFire™
[ o
-E 4. Escoger el receptor.
PC8663—UN—29APR15 HC94949,0000DE7-63-21NOV18
Botén de menu
1. Tecla de menu ~ . .
Pestaina Activaciones
StarFire Activations
6000
ﬂ Machine PC21311—UN—02JUL15
SN: 20041 Pestafia Activaciones
PC21222—UN—02JUN15
Botén de StarFire™

La pestafia Activaciones visualiza las activaciones
existentes en el receptor.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
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Activations Activation Code

SF1, SF3 Ready, RTK Ready
SF3 Subscription NO‘-_.

SF3 End Date
StarFire SN A10GTETFG 00076 -'1—@

PC21418—UN—30JUL15
A—Activaciones

B—Suscripcion de SF3

C—Fecha final de SF3

D—N.S. de StarFire™

Activaciones (A) — Visualiza las activaciones
existentes en el receptor.

® SF1 — Activado en todos los receptores.

® |isto para SF3 (si esta disponible) — EI Receptor
debera estar Listo para SF3 para poder obtener una
suscripcion de licencia a sefiales SF3 o activar la
cinematica en tiempo real (RTK). Se puede adquirir
una actualizacion para Listo para SF3.

® |isto para RTK — Requiere activacion de Listo para
RTK.

Suscripciéon a SF3 (B) — Muestra el estado de la
suscripcion a SF3 del receptor.

e Si-Activado — Existe una suscripcién a SF3 valida y
SF3 es el modo de correccion diferencial
seleccionado.

e Si-Desactivado — Existe una suscripcion a SF3
valida, pero SF3 no es el modo de correccion
diferencial seleccionado.

® No — No hay una suscripcion a SF3 valida o la
suscripcién a SF3 ha vencido.

Fecha de vencimiento SF3 (C) — Muestra la fecha de
vencimiento de la suscripcion a SF3.

N.S. StarFire™ (D) — Muestra el numero de serie del
receptor StarFire™.

HC94949,0000C2B-63-30SEP19

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

Altura, posicion longitudinal y distancia
entre ejes de StarFire™

PC26485—UN—13NOV18

Maquinas de ruedas articuladas

PC26575—UN—0BDEC18
Maquinas de orugas articuladas

A—Altura
B—Posicién longitudinal
C—Distancia entre ejes

Altura de StarFire™: Introducir la altura del receptor
StarFire™. La altura se mide desde el suelo hasta la
parte superior de la cupula.

Posicion longitudinal de StarFire™: Ingresar la
medicién de la posicion longitudinal (la distancia desde
el eje fijo de la maquina hasta el receptor). El eje fijo de
un tractor articulado es el eje delantero. Para tractores
articulados, la medicién longitudinal es un valor
negativo.

Distancia entre ejes (cm): Introducir la medicion de
distancia entre ejes (la distancia entre ejes).

HC94949,0000EB0-63-03DEC18

Tabla de mediciones de StarFire™

NOTA: Las mediciones predeterminadas son 161 in
para la altura y -22 in para la posicion longitudinal.
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Utilizar la siguiente tabla para anotar las mediciones de
altura y posicién longitudinal del receptor StarFire™.

Mediciones de StarFire™

Distancia
entre ejes

Posicion
longitudinal

Maquina Altura

HC94949,0000DF6-63-12DEC18

Calibracion del médulo de compensacién
de terreno (TCM)

PC20197—UN—05NOV14
Botén de menu

1. Pulsar el botén de menu.

StarFire

6000
Machine

ﬂ SN: 20041

PC21222—UN—02JUN15

Botén de StarFire™

2. Pulsar el botén de StarFire™.

I Setup
PC20199—UN—05NOV14

Pestaria Configuracion

3. Seleccionar la ficha Configuracion.

30D TCM

Last
Calibration:

PC19992—UN—O04SEP14
A—Boton selector de TCM

Pulsar el botén de seleccion de TCM (A) para activar y
desactivar el TCM. Cuando se apaga el TCM, el
mensaje del sistema de posicionamiento global (GPS)
de StarFire™ no recibira correcciones de la dinamica de
la maquina ni para laderas. El TCM se activa por

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

omision después de haber desconectado y vuelto a
conectar la alimentacion.

NOTA: El TCM se debe estar encendido para que
AutoTrac™ se active.

Calibrar el TCM de manera que el receptor pueda
determinar el punto nulo del angulo de balanceo y del
angulo de inclinacion.

Antes de realizar la calibracion, asegurarse de que la

maquina y el apero funcionen bien y estén listos para

trabajar en el campo. La maquina debe lastrarse y los
neumaticos deben estar inflados correctamente. Bajar
el apero lo mas cerca posible a la posicion de trabajo al
calibrarlo.

it
pos |

PC19993—UN—O03SEP14

q

B—Omitir
C—Solapamiento

Calibrar el TCM cada vez que se retire y se vuelva a
conectar el receptor de la maquina o si el angulo del
TCM con respecto a la maquina ha cambiado. Los
cambios en el angulo del TCM en relacién con la
maquina pueden crear un desplazamiento que se
presenta como un salteo (B) o solapado (C) consistente
entre una pasada y la siguiente. Las causas posibles de
este desvio pueden ser que el soporte de montaje de
StarFire™ se encuentre levemente desviado, que la
cabina de la maquina se encuentre levemente desviada
0 que la presion de los neumaticos sea desigual en
algunos de los lados.

Para eliminar el desplazamiento, colocar la maquina y
calibrar el TCM, conducir por una pasada, darle la
vuelta a la maquina y volver a conducir por la misma
pasada en sentido opuesto. Si la maquina no sigue la
misma pasada, medir la distancia de desplazamiento e
introducir el desplazamiento del apero.

Colocacion de la maquina y calibracion del médulo
de compensacion de terreno (TCM)

1. Estacionar la maquina en una superficie firme y
nivelada y esperar a que se detenga todo
movimiento (la cabina no se mueve).

2. Marcar la ubicacion de las ruedas o de las orugas en
el suelo para observar la ubicacién del eje.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Last
Calibration:

PC19994—UN—O04SEP14
A—Botoén de calibracion

3. Pulsar el botén de calibracion (A).

)

Botén Aceptar

PC22267—UN—14MAR16

. Pulsar el boton de Aceptar. La barra de estado de
calibracion aparece y luego desaparece cuando la
calibracion finaliza.

. Girar la maquina 180 grados para orientarla en el
sentido opuesto. Asegurarse que las ruedas estén
en la posicién correcta para un eje delantero fijo o
flotante y el vehiculo se haya detenido por completo
(la cabina no se balancea).

- J

r‘.lr'\l.
et

O

L

PC19995—UN—03SEP14
Maquinas con eje delantero flotante

B—Eje trasero

® Para maquinas con eje delantero flotante
(traccion delantera [TDM], suspension
independiente multipunto [ILS™] o sistema de
suspension multipunto [TLS™]), colocar las
ruedas de manera que el eje trasero (B) quede en

ILS es una marca comercial de Deere & Company
TLS es una marca comercial de Deere & Company

la misma posicion al realizar una calibracion de 2
puntos.
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PC19996—UN—03SEP14
Maquinas con ruedas de ejes fijos o de orugas

C—Punto de pivote de la maquina

® En las maquinas de ruedas con eje fijo o de
orugas (tractores de orugas, pulverizadores serie
47X0 y 49X0, o tractores de ruedas serie 9000 y
9020), colocar las ruedas o las orugas de modo
que el punto de pivote de la maquina (C) quede
en la misma ubicacién con la maquina orientada
en cualquier sentido.

Pulsar el botén Aceptar. La barra de estado de
calibracion aparece y luego desaparece cuando la
calibracion finaliza.

Pulsar el botén Aceptar para regresar a la pestana
Configuracion. Si la calibracion no se completé
satisfactoriamente, volver a calibrar el Médulo de
compensacion de terreno.

HC94949,0000EBE-63-12DEC18

Introduccién de informacién de la maquina
y desplazamientos

PC8663—UN—29APR15
Botén de menu

1. Pulsar el botén de menu.
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GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Botén de GreenStar™

2. Pulsar el botén GreenStar™.

PC21184—UN—20MAY15
Tecla programable Equipo

3. Pulsar la tecla programable Equipo.

Machine Type 0.0, 4 Offsets
Tractor {im} g
0.0
Machine Model (i}
0.0

(i)

MBCchine N
T

Change
Offsets

Recording Source
e
v

Radiusg
Documentation and
Coverage

22.0(':{ -
e
||

PC26032—UN—27JUL18
Introduccién de informacién de la maquina

Connection Type

Machinge Turn

Turning
Sengitivi

0

K

A—Pestaina Maquina

B—Menu desplegable Tipo de maquina
C—Menu desplegable Modelo de maquina
D—Menu desplegable Nombre de maquina
E—Menu desplegable Tipo de conexion
F—Casilla de entrada Radio de giro de maquina
G—Casilla de entrada Sensibilidad de giro
H—Botén Cambiar desplazamientos

4. Seleccionar la pestafia Maquina (A).
NOTA: El menu desplegable o las casillas de entrada

pueden aparecer en color gris si la maquina se
reconoce automaticamente.

GreenStar es marca comercial de Deere & Company

5. Seleccionar o ingresar la informacion de la maquina
(B-G).

6. Pulsar el botén Cambiar compensaciones (H).

Machine Offsets

Mon-Steeord IFront Axle ®
5 E 0.0
D
: .;0'0

( ©DJJ
"@j'im

Sy, Lateral distance from center-line of machine to GPS receteer

Fa

in)

(in)

{in}

(in)

4 In-line distance from non-steering ode to GPS receher

( In-line distance from non-stesring Bde 1o inglement connection point

OF
Accept

PC26031—UN—27JUL18

A—Distancia lateral de la linea central de la maquina al receptor
GPS.

B—Distancia en linea del eje no directriz al receptor GPS

C—Distancia en linea del eje no directriz al punto de conexion

D—Distancia vertical del receptor GPS al suelo

E—Boton Cambiar desplazamiento a izquierda o derecha

F—Menu desplegable Posicion del eje no directriz

G—Boton Aceptar

[1 Vertical distance from the GPS receiver to the ground
Note: Only used with Surface Vater Pro applications.

7. Seleccionar o ingresar la informacion de
desplazamientos de la maquina (A—F).

8. Pulsar el botén Aceptar (G).

HC94949,0000DF3-63-010CT18
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Configuraciéon — Unidad de control AutoTrac™ 250

Sistema de configuracion

IMPORTANTE: Antes de calibrar, determinar la
distancia entre ejes, la posicion longitudinal
(distancia de GPS a eje fijo) y altura (distancia
de GPS al suelo). Introducir todas las
mediciones de la maquina en las casillas de
entrada de la pantalla.

AutoTroo
Comtroller 250
PC26028—UN—06SEP18

Botén de Unidad de control de AutoTrac™ 250

1. Pulsar el boton de Unidad de control de AutoTrac™
250.

PC24210—UN—15MAY17
Tecla programable Configuraciéon

2. Pulsar la tecla programable Configuracion.

@ Machine

‘Configuration

Valve Configuration

Machine Type Case IH Swiger
154
Wheelbase [in)

GRS To Fixed Axle Distance [in) .22@

18l
GPS To Ground Distance (in) ®

PC26200—UN—O05SEP18
Pestaria Configuracion de la maquina

A—Pestaina Configuracién de la maquina

B—Menu desplegable Tipo de maquina

C—Casilla de entrada Distancia entre ejes (in)
D—Casilla de entrada Distancia (in) de GPS al eje fijo
E—Casilla de entrada Distancia (in) de GPS al suelo

3. Seleccionar la pestafia Configuracion de la maquina
(A).

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

4. Seleccionar Tipo de maquina del menu desplegable

(B).

NOTA: Asegurarse de que la distancia entre ejes (C),
GPS a egje fijo (D) y GPS al suelo (E) sean las
correctas antes de ingresar los valores.

La distancia entre ejes debe ajustarse antes de la
calibracion.

5. Introducir la distancia entre ejes.

NOTA: La distancia del GPS al eje fijo es la misma
medicion que la de la posicion longitudinal. (Ver
altura, posicion longitudinal y distancia entre ejes
de StarFire™).

6. Introducir la distancia del GPS al eje fijo.

7. Introducir la distancia del GPS al suelo.

HC94949,0000E30-63-07DEC18

Configuracion de valvula

Machine Valwe Configuration

Configuration @

Valve Configuration

Mot Calibrated

Install

PC26201—UN—220CT18
Pestafia Configuracién de valvula

A—Pestana Configuracion de valvula
B—Botén Instalar

La configuracién de vélvula carga los ajustes requeridos
a la unidad de control de valvula Danfoss.

1. Seleccionar la pestafa Configuracion de valvula (A).
2. Pulsar el botén Instalar (B).

Después de realizar la configuracion, el boton Instalar
aparece en gris.

Si el operador debe retirar la unidad de control de

StarFire es una marca comercial de Deere & Company
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Configuraciéon — Unidad de control AutoTrac™ 250

AutoTrac™ 250 debido a un arrendamiento o un
intercambio de la maquina:

PC24210—UN—15MAY17
Tecla programable Configuracion

1. Mantener pulsada la tecla programable
Configuracion durante cinco segundos.

Uninstall

PC25991—UN—17JUL18
Botén Desinstalar

2. Pulsar el botén Desinstalar.

HC94949,0000DF0-63-30NOV18

Prueba de direccion

AATENCI(’)N: Para evitar lesiones graves o la
muerte, probar el sistema de direccién cuando
se instala por primera vez en la maquina y antes

de utilizar.
AutoTroo
Conmtroller 250
PC26028—UN—06SEP18

Botén de Unidad de control de AutoTrac™ 250

1. Pulsar el botén de Unidad de control de AutoTrac™
250.

B\

Diagnostics
PC24234—UN—18MAY17
Tecla programable Diagnoéstico

2. Pulsar la tecla programable Diagnéstico.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

AutoTrac Staus Comroller

‘ Irfarnation

| Vabse Information

AutoTrac Slatus Ready To Enable

Exit Rearson  Last Transition OK

© Seat Switch In Seat
@ Resume Switch Pressed

@ Estimaied Wheel Angle () -5.77

CAM Diagnostics Enabled

PC26076—UN—220CT18
Pestafia Estado de AutoTrac™

A—Pestana Estado de AutoTrac™
B—Estado de AutoTrac™

C—lInterruptor de presencia del operador
D—Interruptor de reanudacién
E—Angulo de rueda estimado (°)

3. Seleccionar la pestafia Estado de AutoTrac™ (A).

4. Comprobar el estado de AutoTrac™ (B) y
asegurarse de que no haya codigos de salida.

5. Asegurarse de que el interruptor de presencia del
operador (C) reconozca que el operador esta y no
esta en el asiento.

6. Pulsar el interruptor de reanudacion (D).

7. El receptor StarFire™ determina el angulo de rueda
estimado (E). Conducir la maquina en un patréon en S
para asegurarse de que el valor cambie con cada
giro.

NOTA: La fabrica ajusta las calibraciones de la valvula y
del sensor de giro de rueda. El concesionario de la
maquina puede actualizar estas calibraciones, de
ser necesario.

HC94949,0000DEF-63-30NOV18

StarFire es una marca comercial de Deere & Company
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Funcionamiento—Monitor GreenStar™ 3 2630

Creacion de la linea de guiado

NOTA: Las instrucciones son para una linea de guiado
basica. Para conocer las instrucciones de
configuracion completas de guiado, consultar el
Manual del operador del monitor GreenStar™ 3
2630.

PC8663—UN—29APR15
Botén de menut

1. Pulsar el botén de menu.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Botén de GreenStar™

2. Pulsar el boton GreenStar™.

Guidance

PC21148—UN—11MAY15
Tecla programable Guiado

3. Pulsar la tecla programable Guiado.
f
c Acu
—_
Implement Guidance
T racki Mode HMode
Straight Track Hone
| s |”||| 2
Ganaral Sattings

iTEC Pro

Settings

>

PC21690—UN—060CT15
Ajustes de guiado

GreenStar es marca comercial de Deere & Company

7o
i Steer Sensithity

== <=

Steer On

PC20334—UN—25NOV14
Vista de guiado

A—Pestana Ajustes de guiado
B—Menu desplegable Modo de pasada
C—Pestaia Ver

D—Botén Establecer pasada 0

4. Seleccionar la pestafia Parametros de guiado (A).
5. Seleccionar el modo Pasada recta (B).

6. Seleccionar la ficha Ver (C).

7. Seleccionar el boton Ajustar pasada 0 (D).

Set Track 0
Current Track D Method
1 n Tt E
:
? ;
New [ Remowve l - An
|=—]

Guidance Line Calculation

Heading :  0.0000
¢ Point ALat: 0.00000000
Point A Lon:  0.00000000

Track Spacing:
s e 0.000

Total Shifts 0.0 (in}

@ =

(8)
(%] [

PC20335—UN—25NOV14

)

© = |

Establecer Pasada 0

A—Boton Nuevo
B—Menu desplegable de Método

60B-1



Funcionamiento—Monitor GreenStar™ 3 2630

C—Menu desplegable de Calculo de lineas de guiado
D—Botén Espacio entre pasadas

E—Boton Establecer A

F—Botén Establecer B

G—Botoén Enter

8. Pulsar el botén Nuevo (A).

9. Usar el teclado para ingresar un nombre para la
Pasada 0. Seleccionar el botén Entrar para aceptar
y volver a la configuracién de la Pasada 0.

10. Seleccionar la opcion A + B del menu desplegable
de Método.

11. Seleccionar John Deere del menu desplegable
Célculo de lineas de guiado (C).

12. Ingresar el espaciado entre pasadas (D) deseado.
13. Conducir la maquina a la ubicacion deseada en el
campo y pulsar el botén Establecer A (E).

NOTA: Para establecer B, es necesario conducir una
distancia superior a 3 m (10 ft).

14. Conducir la maquina al punto B deseado y pulsar el
botén Establecer B (F).

15. Pulsar el boton Entrar (G) para finalizar la
configuracion de la Pasada 0.

HC94949,0000DE2-63-020CT18

Activacion de AutoTrac™

PC8833—UN—250CT05
Fase 2: CONFIGURADA

Cuando el grafico de estado de AutoTrac™ tiene dos

partes rellenas, significa que se cumplieron los
requisitos de equipo y software de AutoTrac™.

PC20221—UN—10NOV14

Botén activacion/desactivacion de direccion

1.Pulsar el botén activacion/desactivacion de direccion
para activar y desactivar AutoTrac™. Cuando la
direccion esta activada, se rellenan tres partes del
grafico.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

PC11973—UN—09APR09

Icono de Llave de diagndstico de AutoTrac™

Si no se cumple con alguno de los requisitos de equipo
y software, se mostrara un botén de Llave de
diagnostico en lugar del boton de activacion/
desactivacion. Pulsar el botdon para ver el diagndstico
de AutoTrac™. La pagina de diagnéstico indica qué se
necesita para cada una de las cuatro partes del grafico
y el estado de todos los requisitos.

NOTA: Puede que AutoTrac™ no esté disponible hasta
que el fluido hidraulico haya alcanzado la
temperatura necesaria (solo una parte del grafico
hasta que el fluido se caliente). Este asunto no
muestra ningun codigo de diagndstico ni se
muestra en el menu de estado.

HC94949,0000910-63-140CT15

Activacion del sistema

PC21691—UN—060CT15
Interruptor de reanudacion

A—Interruptor de reanudacion

ATENCION: Cuando AutoTrac™ esta activado,
el operador es responsable de la direccion en el
extremo del recorrido para evitar colisiones.

No tratar de encender (activar) el sistema
AutoTrac™ mientras se circula por carretera.

NOTA: Para activar el sistema, la maquina debe
avanzar hacia delante.

Una vez activado el sistema, el operador debe cambiar
manualmente el estado del sistema a Activado cuando
se necesite la direccidn asistida.

1.Presionar el interruptor de reanudacion (A) para
iniciar la direccion asistida.

Para activar el sistema, se deben cumplir los siguientes
criterios:

60B-2



Funcionamiento—Monitor GreenStar™ 3 2630

® |a velocidad de la maquina debe ser superior a 0.5
km/h (0.3 mph).

® |La maquina se encuentra a menos de 45 grados de
la pasada deseada.

® |a velocidad de la maquina es inferior a 30 km/h
(18.6 mph).

® | a llave de contacto se encuentra en posicién
conectada.

® El médulo de compensacion de terreno (TCM) esta
activado y calibrado.

® En retroceso, AutoTrac™ permanece activo durante
45 segundos. Después de 45 segundos, es
necesario engranar una marcha de avance antes de
que el retroceso se active nuevamente.

HC94949,0000E4F-63-240CT18

Desengrane y desactivaciéon del sistema

AATENCIC’)N: Para evitar la posibilidad de

lesiones graves o la muerte; desactivar el
sistema de guiado antes de entrar en una via
publica.

Desengranar SistemaAutoTrac™

El sistema AutoTrac™ se desengrana por medio de los
siguientes métodos:

e Girar el volante.
® Reducir la velocidad a menos de 0.5 km/h (0.3 mph).

® Pulsar el botén de activacion/desactivacion de
direccion hasta que se visualice Direccion
desactivada en la pestafia Vista de guiado o en la
aplicacién de guiado.

® Operador fuera del asiento durante mas de 7
segundos si se esta usando el interruptor del asiento
o el monitor de presencia del operador no detecta
actividad durante 7 minutos.

Cuando AutoTrac™ esta activo, el operador puede girar
el volante para desengranar AutoTrac™ vy dirigir
manualmente. De manera alternativa, el operador
puede girar el interruptor de carretera y de reanudacion
para desactivar AutoTrac™.

Desactivacion del sistema AutoTrac™

Pulsar el boton de activacion/desactivacion de direccion
en la pestana Vista de guiado o la aplicacién de guiado
hasta que se visualice Direccion desactivada y el icono
de AutoTrac™ baije al diagrama de estado 2/4.

Desactivacion del sistema AutoTrac™

Girar el interruptor de carretera y reanudacion a la
posicion de apagado y AutoTrac™ baja al grafico de
estado 1/4.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

Para desactivar AutoTrac™ a través de las pantallas
GreenStar™, seleccionar la tecla programable Guiado
> |a pestafia Parametros de guiado > el menu
desplegable Modo de pasada > seleccionar Guiado
desactivado.

En las pantallas de 42 generacion, seleccionar el icono
Ajustes en la parte superior de la aplicacion de guiado y
cambiar el guiado principal a desactivado.

HC94949,0000EB8-63-10DEC18

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
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Funcionamiento—Optimizacién de la unidad de control de AutoTrac™

Optimizacion del rendimiento de la unidad
de control de AutoTrac™

NOTA: La unidad de control de AutoTrac™ se ha
ajustado para adaptar el rendimiento a la mayoria
de las condiciones de campo usando diferentes
aperos. Para condiciones extraordinarias, el
operador puede afinar el sistema en Parametros
avanzados para adaptarlo a condiciones de campo
y a aperos especificos.

Leer esta informacion por completo antes de
configurar los Ajustes avanzados de AutoTrac™.

1. Revisar y solucionar problemas antes de realizar
los ajustes. Realizar las revisiones y calibraciones
mecanicas necesarias en la maquina. Si se realiza la
regulacion sin arreglar los problemas previamente,
se corre el riesgo de ocultar problemas de la
maquina que eventualmente produciran
inconvenientes.

2. Acceder a la pagina de ajustes avanzados de
AutoTrac™. (Para acceder a la pagina de Ajustes
avanzados de AutoTrac™, ver el manual del
operador de la pantalla).

3. Comenzar con los parametros predeterminados
de fabrica. La sensibilidad de la direccion se
correlaciona con el valor que figura en la ficha Vista
de guiado. Utilizar un valor apropiado para las
condiciones actuales (70 para concreto, 100 para la
mayoria de las condiciones y 120 para suelo
blando). Ajustar el numero para afinar el sistema
segun sea necesario.

4. Instrucciones generales de regulacién

® |ntentar ajustar los parametros en condiciones de
campo complicadas mientras AutoTrac™ esta
activo. Ajustar un valor por vez. Si el cambio de
valores no mejora el rendimiento, volver a los
valores de fabrica.

® Sj luego de ajustar un valor no se consigue un
rendimiento satisfactorio, probar con diferentes
combinaciones de parametros.

Recomendaciones de ajuste:

e Sensibilidad de direccién: Ajustarla en 100
antes de realizar otros ajustes y luego ajustar en
incrementos de 10.

e Sensibilidad de linea - Rumbo: Ajustar en
incrementos de 10 unidades.

e Sensibilidad de linea - Seguimiento: Ajustar en
incrementos de 20 unidades.

e Anticipacién de rumbo: Ajustar en incrementos
de 10 unidades.

e Velocidad de respuesta de direccion—Ajustar
en incrementos de 10 unidades.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

e Sensibilidad de captacion—Ajustar en
incrementos de 20 unidades.

e Sensibilidad de curva—Ajustar en incrementos
de 20 unidades.

NOTA: Si no se logra el rendimiento deseado, consultar
Localizacion de averias del controlador AutoTrac™
para obtener mas informacion.

PC19658—UN—21MAY 14
Sensibilidad de linea demasiado baja

W

PC19659—UN—21MAY14
Sensibilidad de trayectoria demasiado alta

®— — - O——

PC8999—UN—08MAR06
Leyenda

A—Pasada deseada: Linea discontinua
B—Pasada real: Linea continua

Optimizaciéon de sensibilidad de linea
A: Sensibilidad de linea—Rumbo

Determina la agresividad de la respuesta de AutoTrac™
a errores de rumbo.

e Afinar la Sensibilidad de linea - Rumbo mientras se
trabaja en una linea AB.

e Si la parte delantera de la maquina se desvia
demasiado del sentido de la linea, ajustar la
sensibilidad de linea - rumbo a un valor mas elevado.

e Si la maquina es inestable, reducir el valor de
Sensibilidad de linea - Rumbo.

B: Sensibilidad de linea—Seguimiento

Determina la agresividad de respuesta de AutoTrac™ a
los errores de desviacion (lateral) de pasada.

e Afinar la Sensibilidad de linea - Seguimiento
mientras se trabaja en una linea AB.

® Sila maquina se desvia demasiado de la linea AB,
ajustar la sensibilidad de linea—seguimiento a un
valor mas elevado.

® Sila maquina se vuelve inestable en cercanias de la
linea AB, ajustar la sensibilidad de linea -
seguimiento a un valor mas bajo.

60C-1



Funcionamiento—Optimizacion de la unidad de control de AutoTrac™

NOTA: Las sensibilidades de linea trabajan en
combinacion. Si ambas tienen ajustes demasiado
elevados, la maquina se vuelve inestable. Si
ambas tienen ajustes demasiado bajos, la maquina
se desplazara alrededor de la linea AB.

Optimizacién de la anticipaciéon de rumbo

Determina el efecto de ritmo de guifiada (velocidad de
giro de la maquina) sobre el rendimiento de pasada.
Este se puede considerar como un ajuste a modo de
prevision. Los grandes ajustes podrian causar
rendimiento deficiente.

® | 0s ajustes mas elevados generan una respuesta
mas agresiva a los cambios de sentido de la
maquina.

® | 0s ajustes mas bajos generan una respuesta
menos agresiva a los cambios de sentido de la
maquina.

Optimizacién de la velocidad de respuesta de
direccion

Ajusta la velocidad de la direccién de la maquina para
mantener el rendimiento en el seguimiento. Si se
aumenta la velocidad de respuesta de direccién, en
general se obtiene un mejor rendimiento en el
seguimiento.

® Regular la velocidad conduciendo a una distancia de
1.2 m (4 ft) en sentido paralelo a la linea AB.

e Durante la afinacién, ajuste en incrementos de 10
unidades cada uno, entre los valores 50 y 200.

PC19661—UN—21MAY 14
Sensibilidad de captacion demasiado baja

PC19662—UN—21MAY 14
Sensibilidad de captacion demasiado alta

@ — —

Leyenda

PC8999—UN—08MAR06

A—Pasada deseada: Linea discontinua
B—Pasada real: Linea continua

Optimizacién de la sensibilidad de captacién

Determina la agresividad de la maquina al captar la
pasada. Esta configuracién sélo afecta el rendimiento
durante la adquisicidon de pasada.

® Regular la velocidad conduciendo a una distancia de
1.2 m (4 ft) en sentido paralelo a la linea AB.

® Regular la sensibilidad de captacién hasta que la
maquina capte la linea correctamente.

PC8944—UN—21FEB06
Sensibilidad de curva demasiado baja

PC8943—UN—21FEB06
Sensibilidad de curva demasiado alta

®— — - O——

PC8999—UN—08MAR06
Leyenda

A—Pasada deseada: Linea discontinua
B—Pasada real: Linea continua

Sensibilidad de contorno de

Determina la agresividad de respuesta de AutoTrac™ a

una curva en la pasada. Este ajuste solo afecta el

rendimiento de guiado en pasadas curvas. Comenzar

con una sensibilidad de curva igual a la sensibilidad de

captaciéon optimizada.

® Regular la sensibilidad de curva mientras se trabaja
en una pasada curva.

® Si la maquina dobla fuera de la curva, aumentar la
sensibilidad.

® Si la maquina dobla dentro de la curva, disminuir la
sensibilidad.

HC94949,0000E01-63-12DEC18

Supervision de rendimiento de AutoTrac™
Monitor GreenStar™ 3 2630

Guidance
Settings

PC11948—UN—30JUN09
Pestana Ajustes de guiado

1. Seleccionar la pestafia Ajustes de guiado.

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
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Funcionamiento—Optimizacion de la unidad de control de AutoTrac™

AutoTrac Advanced
Settings Change

PC21902—UN—03DEC15
Botén Ajustes avanzados de AutoTrac™

2. Pulsar el botén Ajustes avanzados de AutoTrac™.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity - Tracking

130

Line Sensithdty - Heading

150

Heading Lead

Lo + L
] =
L B S gt
105

Steering Response Rate

RN | | E AL

PC26036—UN—26JUL18
Ajustes avanzados de AutoTrac™-Pagina 1

=]
'
*

Accept

3. Seleccionar la pagina 3 (A).

Monitor
Performance

PC22002—UN—07JAN16
Botén Monitor de rendimiento

4. Pulsar el boton Rendimiento del monitor.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

Advanced AutoTrac Settings

Tracking Erfor

© Heading Error

PC26038—UN—06AUG18
Error de seguimiento y rumbo

A—Botoén Siguiente

B—Error de seguimiento

C—Error de rumbo

D—Sensibilidad de linea—Seguimiento
E—Sensibilidad de linea—Rumbo

Utilizar las dos graficas para supervisar el error de
seguimiento (B) y el error de rumbo (C).

1. Adquirir la linea y conducir por 30 segundos.
2. Supervisar los dos valores por 30 segundos.
NOTA: Ajustar la sensibilidad de direccion hasta

obtener el rendimiento preferido antes de ajustar la
sensibilidad de linea, el seguimiento y el rumbo.

Se prefieren los valores mas cercanos a un error
nulo, los cuales corresponden a un mejor
rendimiento del sistema.

3. Ajustar los parametros hasta obtener el rendimiento
deseado basado en la precision de la sefal y en la
condicién general y el estado de la maquina.

NOTA: Ajustar la Sensibilidad de linea—Seguimiento (D)
para corregir los errores de seguimiento.
Ajustar la Sensibilidad de linea—Rumbo (E) para
corregir el error de rumbo.

HC94949,0000D31-63-06AUG18

Tabla de rendimiento de AutoTrac™

El rendimiento de AutoTrac™ puede optimizarse para el
caso de operaciones y velocidades utilizadas con
frecuencia. Cuando se optimiza AutoTrac™ para uso en

60C-3
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un tractor, se recomienda primero optimizar el
rendimiento sin apero para establecer valores de
referencia. Utilizar la tabla para registrar valores de

ajustes avanzados de AutoTrac™ a fin de poder
consultarlos al cambiar de operaciones.

Funcionamiento / Velocidad

Sensibili-
dad de
direccion

Sensibili-
dad de
linea
—Rumbo

Sensibili-
dad de
linea
Segui-
miento

Anticipa-
cion de
rumbo

Velocidad
de
respuesta
de
direccion

Sensibili-
dad de
captacion

Sensibili-
dad de
contorno
de

HC94949,0000EB9-63-10DEC18
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Localizacidon de averias

Lecturas de diagnésticos

PC8663—UN—29APR15
Botén de menu

1. Pulsar el botén de menu.

PC26028—UN—06SEP18

Botén de Unidad de control de AutoTrac™ 250

AutoTroo
Comtroller 250

2. Pulsar el botén de Unidad de control de AutoTrac™
250.

==

Diagnostics

PC24234—UN—18MAY17
Tecla programable Diagnoéstico
3. Pulsar la tecla programable Diagnéstico.

4. Seleccionar el estado de AutoTrac™, la informacion
de la unidad de control y las pestanas Informacién de
véalvula para obtener las lecturas de diagnéstico.

HC94949,0000EA6-63-30NOV18

Pestana Estado de AutoTrac™

AutoTrac Status Contraller

Indormation

Valve Information

AutoTrac Status

© Exit Reason

@ Seat Switch

® Reaume Switeh
®Emimammm| Angle () 577

@

Disabled

Speed Too Fast

In Seat

Not Pressed

CAN Diagnostics Enabled

PC25971—UN—O06DEC18
A—Pestaina Estado de AutoTrac™

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

B—Estado de AutoTrac™

C—NMotivo de salida

D—Interruptor de presencia del operador

E—Interruptor de reanudacion

F—Angulo de rueda estimado (°)

G—Casilla de comprobacion Diagnostico de CAN activado

Estado de AutoTrac™: Identifica el estado actual del
gréfico.

Motivo de salida: Identifica los cddigos de parada de
AutoTrac™.

Angulo de rueda estimado: Utiliza el sistema de
posicionamiento global (GPS) para determinar el
angulo de rueda. La pantalla utiliza la relacion de giro 'y
la distancia entre ejes para calcular el &ngulo de rueda.

Diagnostico de CAN activado: Para activar la
transmision de los valores de diagndstico y estados
para el registro de CAN, seleccionar la casilla de
comprobacion Diagndstico de CAN activado (G). Los
registros de CAN se usan para la localizacion de
averias avanzada.

HC94949,0000EAE-63-06DEC18

Pestaina Informacion de la unidad de
control

AutoTrae Status @ Controller Valhve Indormation [
IRbormaton

. Sofware Version 01.10
© Hardware Version ALZLIEB409
@ AutoTrac Activie Hours 1.20
@ Serial Number QO5724

PC25972—UN—16JUL18
A—Pestaia Informacion de la unidad de control

B—Numero de version de software

C—Numero de version del equipo

D—Horas de actividad de AutoTrac™

E—Numero de serie

HC94949,0000DCB-63-010CT18
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Localizacion de averias

Pestaia Informacion de la valvula

Autolrac Status Controller

Information

®

Vahoe Information

A—Pestaia Informacion de la valvula

B—Numero de version de software de valvula
C—Estado de la valvula
D—Zona muerta izquierda (%)

198

Walve SW Version

WValhoe Status

@ Deadband Left [3)
@ Deadband Right (%)

Safe State

1z

7B

0.397

252

476

Mot Calibrated

E—Zona muerta derecha (%)

F—Sensor de giro de rueda izquierdo (V)
G—Sensor de giro de rueda central (V)
H—Sensor de giro de rueda derecho (V)
|—Estado de calibracion

HC94949,0000DCC-63-010CT18

Sintomas observables
Sintoma

Fallé la calibracion de la unidad de
control de AutoTrac™. No se
detecta ningun dispositivo de
control de la direccion.

La unidad de control de AutoTrac™
no se activa. AutoTrac™ no retoma
la actividad.

La unidad de control de AutoTrac™
no aparece en el menu principal.

PC25973—UN—06GSEP18

Problema

El procedimiento de calibracién no se
completa. AutoTrac™ no se activa.

Se detectod un cédigo de parada.

El estado del sistema no es Listo.

El sistema no reconoce a la unidad de
control AutoTrac™ en el Bus CAN.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
GreenStar es marca comercial de Deere & Company

Solucion

No se detecta el sensor del angulo de
direccion (WAS) en el monitor.
Revisar el WAS y el grupo de cables.

Verificar que el estado del dispositivo
de control de la direccion (SID) en la
pagina de calibracién pase de inactivo
a activo cuando se mueve el volante.

Verificar que el grupo de cables que
va desde la unidad de control al
dispositivo de control de la direccion
no esté danado o tenga cables
expuestos.

Ver la lista de codigos de parada para
encontrar el problema.

Realizar la configuracién de la valvula.
(Ver Configurar valvula).

Asegurarse de que el controlador
AutoTrac™ esté conectado al grupo
de cables GreenStar™ vy reciba
alimentacion.
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Localizacion de averias

Sintoma

No se puede determinar el sentido.

El tractor capta la linea de guiado,
pero realiza las pasadas hacia la
derecha o hacia la izquierda de la
linea.

La unidad de control de AutoTrac™
pierde estabilidad al ingresar a la
pasada.

El controlador tarda demasiado
para ingresar a la pasada siguiente.

La unidad de control AutoTrac™
zigzaguea constantemente en la
hilera.

Problema

El software del médulo de
compensacion de terreno (TCM) esta
desactualizado.

No hay correccion diferencial.

El sistema de posicionamiento global
(GPS) no tiene sefial.

La unidad de control AutoTrac™ no
establecié el sentido correctamente.

El sentido de avance es incorrecto en
el monitor.

Las mediciones del receptor son
incorrectas.

El controlador AutoTrac™ ha
detectado que un WAS no esta
calibrado correctamente y tiene un
desvio.

La sensibilidad de captacion es
demasiado elevada.

La sensibilidad de captacion es
demasiado baja.

La altura o la posicion longitudinal del
receptor StarFire™ no estan
ajustadas correctamente.

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

Solucion

Revisar en busca de fusibles
averiados en el grupo de cables de la
unidad de control AutoTrac™.

Verificar que se conecte la resistencia
de cierre.

Instalar la version mas actualizada del
software del TCM.

Verificar la frecuencia de correccion
diferencial en el concesionario John
Deere.

Asegurarse de que haya acceso a
cielo abierto. Mover la maquina para
alejarla de los obstaculos.

Avanzar a una velocidad superior a
1.6 km/h (1 mph) y girar el volante
mas de 45 grados en un sentido.

Pulsar el botén selector para ajustar el
sentido de avance en avance o
retroceso.

Verificar que se hayan ingresado
correctamente las mediciones del
receptor.

Volver a calibrar el sensor de giro de
rueda y asegurarse de que el punto
central se seleccione de forma
precisa. (Ver Concesionario de la
magquina).

Optimizar la sensibilidad de
captacion. (Consultar Optimizacién de
rendimiento del controlador
AutoTrac™).

Optimizar la sensibilidad de
captacion. (Consultar Optimizacion de
rendimiento del controlador
AutoTrac™).

Ingresar los valores de altura y
posicion longitudinal correctos.
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Localizacion de averias

Sintoma

La unidad de control de AutoTrac™
conduce la maquina por el interior
o exterior de la curva.

Falla la calibraciéon de la unidad de
control de AutoTrac™.

El controlador AutoTrac™ no
funciona bien.

Problema

Movimiento de zigzagueo agresivo.

Movimiento de zigzagueo lento.

El ajuste de sentido de montaje del
receptor StarFire™ difiere del sentido
de montaje real.

La unidad de control AutoTrac™ no
establecié el sentido correctamente.

Suelo flojo.

Sensibilidad de contorno demasiado
alta o baja.

No hay espacio suficiente para
realizar la calibracién sin detenerse.

El volante se gir6é para evitar
obstaculos.

El operador ha ingresado entradas
incorrectas.

El sensor del angulo de direccién
(WAS) no responde.

La valvula electrohidraulica no
responde.

Falla en equipos fisicos de la
maquina.

Instalacion incorrecta.
Los parametros avanzados de la

unidad de control AutoTrac™ no estan
ajustados correctamente.

Solucion

Optimizar las sensibilidades de linea.
(Consultar Optimizacion de
rendimiento del controlador
AutoTrac™).

Optimizar las sensibilidades de linea.
(Consultar Optimizacion de
rendimiento del controlador
AutoTrac™).

Hacer coincidir el sentido de montaje
en la configuracion del receptor.

Avanzar a una velocidad superior a
1.6 km/h (1 mph) y girar el volante
mas de 45 grados en un sentido.

Agregar lastre. (Seguir las
especificaciones de la maquina
recomendadas).

Optimizar la sensibilidad de contorno.
(Ver Optimizacion de rendimiento de
la unidad de control de AutoTrac™).

Verificar que haya espacio suficiente
para completar la calibracion.

Verificar que no haya obstaculos en el
area.

Volver a comenzar el proceso de
calibracion. Verificar las entradas
ingresadas por el operador.

Revisar las conexiones del grupo de
cables del sensor de giro de rueda en
busca de dafios o residuos.

Revisar las conexiones del grupo de
cables de la valvula electrohidraulica
en busca de dafios o residuos.

Ponerse en contacto con el
concesionario John Deere.

Ponerse en contacto con el
concesionario John Deere.

Ajustar la velocidad de respuesta de
la direccion. (Consultar Optimizacion
de rendimiento del controlador
AutoTrac™).
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Localizacion de averias

Sintoma

Problema

El tipo de maquina configurado es
incorrecto.

Direccion dura.

La direccion esta floja.

Solucion

Antes de realizar la optimizacion,
verificar que los ajustes avanzados de
AutoTrac™ estén de acuerdo a los
valores predeterminados.

Volver a configurar el sistema.
Seleccionar el tipo de maquina
correcto durante el procedimiento de
calibracion. (Ver Configuracion del
sistema).

Volver a calibrar el sistema hidraulico.
Los cambios de temperatura que se
producen durante el dia pueden
afectar las funciones de la maquina.
(Ver Concesionario de la maquina).

Volver a calibrar el sistema hidraulico.
Los cambios de temperatura que se
producen durante el dia pueden
afectar las funciones de la maquina.
(Ver Concesionario de la maquina).

HC94949,0000E05-63-05DEC18

Indicaciones de diagnoéstico de grafico de

estado de AutoTrac™

Botén de menu

1. Pulsar el botén Menu.

PC8663—UN—29APR15

b

e

Diagnostics

v

PC20267—UN—14NOV14
Tecla programable Diagnéstico

3. Seleccionar la tecla programable Diagndstico.

GreenStar

Botén GreenStar™ 3 Pro

2. Pulsar el botén de GreenStar™.

GreenStar es una marca comercial de Deere &

PC17340—UN—240CT13

Company
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Localizacion de averias

Read ihe lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, seeyour dealer
oF visit wew Stellar Supportcom.

A~
4
Last Exit Code lssued:  Mia

view |AutoTrac

Time of Last Exit Code: 0 DI DD D0 D0 (DD
Stale Conditions Status
Steer Ctri Capabilities (Curve, Mo, Ho, Ho
p— Reverse, Steer Sensithity)
b AutoTrac Liconse SF2
GPS valid Yes
Differ ential Correction Mo
Differertial Mode Sdected Hone
ral Tradking Mode Seecied Straight Track
\ Freot Pro Licenses Mo
h AR Line Defined =
Free of Steer Cirl Trouble Codes Tes
Valid Implenent Guidance Configuration Nia
@ Steer ORIO Button No
Vehicle Gear Selected Meutral
Speed Within Range -
Wikthin 80 Degrees of Line

Vikthin 40 Tracking Vidih w
PC20269—UN—14NOV14
Lecturas de diagnostico — Vista de AutoTrac™

A—Menu desplegable Vista
B—Ultimo cédigo de salida emitido

4. Seleccionar AutoTrac™ del menu desplegable (A).

La vista AutoTrac™ muestra el estado de las
condiciones requeridas para cada estado de la torta.

Estado de la
torta Condiciones

Licencia de AutoTrac™

1 parte de 4 | Capacidades del controlador de la direccién (curva,
retroceso, sensibilidad de direccion)

Sistema de posicionamiento global (GPS) valido

2 partes de 4 | Correccion diferencial

Modo diferencial seleccionado

Estado de la
torta Condiciones

Modo de pasada seleccionado

Pivot Pro autorizado
Linea AB definida

Sin cédigos de anomalias en el control de la
direccion

Configuracion de guiado de apero valida

3 partes de 4 | Botdn de encendido/apagado de la direccion
Marcha de maquina seleccionada

Velocidad dentro de gama

Dentro de 80° de la linea

4 partes de 4

Menos de 40 % de ancho de pasada

Si AutoTrac™ se apaga, revisar el Ultimo cédigo de
salida emitido (B). Si AutoTrac™ no enciende, verificar
que se cumplan las condiciones descritas en las tres
primeras partes del grafico de estado.

AL70325,00001B2-63-30SEP19

Caédigos de salida y mensajes de
desactivacion de AutoTrac™

En el menu de la lista desplegable (A) de la vista,
seleccionar Menu > GreenStar™ > Diagnostico >
AutoTrac™. Se pueden visualizar los siguientes
codigos de salida.

Seleccionar Menu > GreenStar™ > Guiado > pestafa
Ver. Se pueden visualizar los siguientes mensajes de
desactivacion.

Cada vez que se desactive AutoTrac™, se visualiza un
mensaje que indica la razén de la desactivacion. Los
mensajes también se visualizan cuando AutoTrac™ no
se activa. El mensaje de desactivacion se muestra
durante 3 segundos y luego desaparece.

Codigo de salida Mensaje de desactivacion

Descripcion Solucién

Ninguno Ninguno

Todavia no se ha revisado nada. Cédigo de arranque. No se ha
revisado el sistema en busca

de errores.

Movimiento demasiado lento del Velocidad insuficiente

volante

La velocidad de la maquina es
demasiado baja para utilizar
AutoTrac™.

Aumentar la velocidad a mas
de 0.5 km/h (0.3 mph).

Velocidad excesiva de las ruedas Velocidad excesiva

La velocidad de la maquina es
demasiado elevada para utilizar
AutoTrac™.

Reducir la velocidad por
debajo del limite de la
plataforma.

Tractor — 30 km/h (18.6 mph)
Segadora hileradora — 19.3
km/h (12 mph)

Velocidad de retroceso solo en
tractores de cultivo en hileras
— 10 km/h (6 mph)

Pasada modificada Numero de pasada modificado

Se cambié el nimero de pasada.

Alinear la maquina en la
pasada deseada y presionar el
botdn para reanudar.

Sefial GPS doble perdida Sefial de GPS no vaélida

Se perdio la sefal de SF1, SF2 o

RTK.

Establecer sefal.

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
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Localizacion de averias

Codigo de salida

Mensaje de desactivacion

Descripcion

Solucién

Falla en RSC Anomalia de unidad de control de la | Ha ocurrido una falla en el control | Apagar y encender el tractor.
direccion de direccion lo suficientemente
grave como para inhabilitar
AutoTrac™.
CORRECTO Ninguno La dltima actualizacion de estado se
completd correctamente.
Seguimiento paralelo desactivado | Ninguno Seguimiento paralelo no activado. | Activar el seguimiento en

Parametros de guiado > Modo
de pasada.

Volante

Volante desplazado

Se ha movido el volante para
desactivar AutoTrac™.

Presionar el interruptor de
reanudacion para volver a
activar AutoTrac™. Si el
volante no se ha movido,
aumentar el esfuerzo de
anulacion de direccion.

Error de rumbo

Error de rumbo excesivo

Error de rumbo fuera de gama.

Alinear el tractor dentro del

limite de rumbo:

® 80 grados por debajo de 6
mph

® 45 grados por encima de 6
mph

Error de pasada

Error de desvio de pasada
demasiado grande

Desviacién lateral fuera de rango.

Alinear el tractor dentro del
limite lateral (40% del espacio
entre pasadas).

Sin TCM

Sin correcciones de TCM

O no hay médulo de compensacién
de terreno (TCM) o esta apagado.

Encender el TCM o instalarlo.

Interruptor principal

Modo de carretera

El interruptor principal de la
maquina esta desactivado.

Fijar el estado del interruptor a
activado.

Tiempo excesivo de retroceso

Vencimiento de retroceso

Tiempo excesivo de retroceso (mas
de 45 segundos).

Seleccionar la marcha de
avance antes de reanudar el
funcionamiento en retroceso.

Sentido incorrecto

El vehiculo no avanza

La maquina no se mueve en sentido
de avance.

La maquina debe estar en
marcha de avance para la
activacion.

Error en los datos recibidos de
reinicio

Error del interruptor de reanudacion

El controlador de direccién envia
datos erréneos del interruptor de
reanudacion.

Consultar al concesionario
John Deere.

Direccion desconocida

Direccion desconocida

Sentido desconocido.

Avanzar a una velocidad
superior a 1.6 km/h (1 mph) y
girar el volante mas de 45°.

Incompatibilidad de curvatura

Curva muy aguda

El radio de Pasada curva es inferior
a lo permitido por AutoTrac™.

En curvas de angulos
estrechos, conducir de
manera manual.

Datos erréneos de distancia entre
ejes

Ninguno

El controlador de direccién esta
enviando datos erréneos de
distancia entre ejes.

Distancia entre ejes errénea
para la clase de maquina.
Consultar al concesionario
John Deere para obtener la
ultima version del software del
controlador de la direccion.

HC94949,000091E-63-04APR16

Alarmas de guiado

Error de comunicacién de ACI

No hay comunicacién con el controlador de la direccion del vehiculo (unidad de control de la direccion).
Revisar los cédigos de diagnéstico y comunicarse con el concesionario John Deere.

Indicador de giros ACTIVADO

El indicador de giros estd ACTIVADO. Usar la casilla para DESACTIVARLO.

AutoTrac desactivada

El sistema AutoTrac se desactiva cuando el operador esta fuera del asiento por mas de 5 segundos.

AutoTrac

El operador es responsable de evitar colisiones. Apagar AutoTrac antes de conducir en una via publica.

jProblema con la tarjeta de datos!

Hay que insertar una tarjeta de datos en la unidad de memoria flash y cerrar la puerta para usar la aplicacion

GreenStar 2 Pro.
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Localizacion de averias

iSin datos de configuracion!

En la tarjeta no se encontraron datos de configuracién para la aplicacién GreenStar 2 Pro. La aplicacion
GreenStar 2 Pro no estara disponible si no se introduce una tarjeta con los datos de configuracion.

Software incompatible de la
unidad de control de direccién
AutoTrac

Consultar al concesionario John Deere para actualizar la unidad de control de la direccion.

Error de comunicacién

Problema de comunicaciones con el controlador. Revisar las conexiones del controlador.

Procesador movil detectado

Procesador moévil detectado en bus de CAN. Aplicacién GreenStar inhabilitada. Quitar el procesador mévil y
reiniciar la alimentacion para habilitar la aplicacion GreenStar.

Problema de comunicacién con
GPS

Sin comunicaciones con el receptor de GPS. Revisar las conexiones con el receptor de GPS.

Pasada sin precision

El receptor GPS debe configurarse para dar informes a un ritmo de 5 Hz. Verificar los parametros del receptor
GPS y cambiar la salida a 5 Hz.

Limite no valido

Se ha registrado un limite no valido. Se puede continuar registrando o borrar el limite actual e iniciar el
registro nuevamente.

Error de activacion

Cédigo de activacion no valido. Introducir el codigo de activacion de nuevo.

Filtro no valido

No todos los campos de datos necesarios para el Tipo de totales seleccionado han sido llenados.

Indicadores de la misma
seleccion

Se seleccionaron indicadores del mismo nombre y modo.

Nombre ya existente

El nombre introducido ya existe en esta lista. Introducir un nuevo nombre.

Alarmas

Problema de comunicacion con
GPS

Sin comunicaciones con el receptor de GPS. Revisar la conexién con el receptor GPS y repetir la operacion.

Memoria de pasada curva llena

La memoria disponible para la pasada curva esta llena. Hay que borrar los datos para seguir el
funcionamiento de pasada curva. Borrar los datos de pasada curva del sistema.

AutoTrac inhabilitado

La licencia SF1 AutoTrac no puede funcionar con el software StarFire actual. Actualizar el software StarFire
para usar AutoTrac.

AutoTrac inhabilitado

La licencia SF1 AutoTrac no puede funcionar con correcciones SF2 activadas. Desactivar las correcciones
SF2 para usar AutoTrac.

Problema de licencia

No hay licencia disponible para el modo de seguimiento seleccionado. Se seleccionara el modo de
seguimiento previo.

Nombre duplicado

Nombre ya existe. Seleccionar otro nombre.

Registro de pasada curva

Registrando pasada curva. Imposible efectuar la operacion hasta que se pare el registro.

Problema de definicion de circulo

Error interno durante la definicion del circulo. Repetir la definicion del circulo.

Problema de definicion de circulo

Pérdida de comunicaciones con receptor de GPS durante definicion del circulo. Repetir la definicion del
circulo después de restablecer las comunicaciones.

Problema de definicién de circulo

El punto central estd demasiado lejos. Seleccionar otro punto central.

Problema de definicion de linea
A-B

Error interno durante la definicion de la linea A-B. Repetir la definicion de la linea A-B.

Problema de definicion de linea
A-B

Tiempo excesivo de definicion de linea A-B. Repetir la definicion de la linea A-B.

Problema de definicion de linea
A-B

Dist. insuf. entre puntos A y B de la linea A-B. Repetir la operacion.

Pérdida de GPS durante el
registro del limite

Se perdi6 la sefal de GPS durante el registro del limite. Se reanudara el registro de puntos cuando la sefial
de GPS se restablezca. Esto podria dar lugar a un limite impreciso.

Tarjeta de datos llena

Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta nueva.

Tarjeta de datos a 90% de cap.
max.

Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta nueva.

Sin memoria

No hay memoria disponible para pasada curva. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta
nueva.

Bajo nivel de memoria

Bajo nivel de memoria disponible para pasada curva. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una
tarjeta nueva.

Sin memoria

No hay memoria disponible para pasada recta. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta
nueva.

Sin memoria

No hay memoria disponible para pasada en circulo. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una
tarjeta nueva.

Problema de definicién de circulo

La distancia entre el vehiculo y el punto central excede 1 milla. Seleccionar otro punto central o conducir en
otro circulo.

Poner en cero todos los totales

Ha decidido poner en cero todos los totales para el filtro seleccionado.

Modelo incorrecto de controlador
RS232 seleccionado

El modelo de controlador RS232 seleccionado no es el correcto. Verificar y volver a introducir el fabricante y
numero de modelo.
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Error de prescripcion

El controlador no esta configurado para aceptar prescripciones.

Error de prescripcion

El controlador esta configurado para aceptar prescripciones. No se ha seleccionado ninguna prescripcion de
controlador.

Error de prescripcién

Dosis de prescripcion fuera del alcance del controlador.

Error de unidades de medida de
controlador

El controlador funcionara solamente con unidades métricas.

Error de unidades de medida de
controlador

El controlador funcionara solamente con unidades inglesas (EE.UU.).

Error de unidades de medida de
controlador

El controlador funcionara solamente con unidades métricas o inglesas (EE.UU.).

Error de operacioén del controlador

Operacion no valida seleccionada para el controlador.

Advertencia de prescripcion

Se esta aplicando una dosis de prescripcion fuera de limites.

Advertencia de prescripcion

Pérdida de sefial de GPS. Se esta aplicando una dosis de prescripcién de pérdida de GPS.

Advertencia de prescripciéon

El controlador no funciona con la prescripcién seleccionada.

Informacion
CF86321,0000333-63-23MAY 11

Direcciones de diagnéstico de la unidad de
control de AutoTrac™
Direcciones de diagnéstico

Pulsar el botén Direcciones de diagndstico, aparece
una lista de las unidades de control y se indican
aquellas con cédigos de diagndstico.

Se puede acceder a las unidades de control
individuales pulsando el botén Enter para ver los
cédigos de esa unidad de control.

Para ver la unidad de control de AutoTrac™,
seleccionar el apero ACI.001 desde el menu
desplegable de Dispositivo.

También se pueden visualizar los cédigos para todas
las unidades de control pulsando el boton Mostrar todo
y el botén Enter. Los cédigos se pueden transmitir a un
concesionario John Deere como ayuda para
diagnosticar problemas de la maquina.

PC8663—UN—29APR15
Botén de menu

Message
Center

PC8655—UN—05AUG05
Botén Centro de mensajes (con icono de informacién)

PC8668—UN—05AUG05
Direcciones de diagnéstico

Todos los cddigos de diagndstico a continuacion son
especificos del controlador AutoTrac™.

Direccion de diagnoéstico Descripcion

003 Tensioén de bateria

004 Tension de la llave de contacto

005 Tension de referencia de 5 V del regulador 1
006 Tensioén de referencia de 5 V del regulador 2
014 Tension de CAN High 2

015 Tension de CAN Low 2

026 Pruebas de la direccién

027 Recuperacion de memoria de PVED-CLS
029 Activacion/desactivacion del diagnéstico de CAN
035 Posicion del volante (grados)

AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company
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Localizacion de averias

Direccion de diagnoéstico

Descripcion

037

Sensor de giro de rueda de carretera 1 (%)

038 Sensor de giro de rueda de carretera 2 (%)

039 Fuente de comando de punto de ajuste de rueda

040 Comando de punto de ajuste de rueda (%)

041 Topes de direccion de angulo de rueda de carretera

042 Angulo de rueda de carretera (grados)

090 Numero de versién de software PVED-CLS

091 Fecha de software PVED-CLS

092 Estado de calibracién de memoria de PVED-CLS

093 Tipo de direccion del vehiculo de PVED-CLS

094 Distancia entre ejes PVED_CLS

095 Posicion maxima de corredera de valvula izquierda

096 Posicién maxima de corredera de valvula derecha

097 Zona muerta de valvula izquierda

098 Zona muerta de valvula derecha

099 Posicion maxima izquierda principal del sensor de giro de rueda

100 Posiciéon de punto muerto principal del sensor de giro de rueda

101 Posicion maxima derecha principal del sensor de giro de rueda

102 Posicion maxima izquierda redundante del sensor de giro de rueda
103 Posicion de punto muerto redundante del sensor de giro de rueda
104 Posicion maxima derecha redundante del sensor de giro de rueda
105 Cédigo de diagnostico de la unidad de control principal de PVED-CLS
106 Cddigo de diagnostico de la unidad de control principal de PVED-CLS
107 Cadigo de diagnostico de la unidad de control principal de PVED-CLS
108 Cddigo de diagnostico de la unidad de control de seguridad de PVED-CLS
109 Caodigo de diagnostico de la unidad de control de seguridad de PVED-CLS
110 Cadigo de diagnoéstico de la unidad de control de seguridad de PVED-CLS
120 Formato de pantalla (inglés vs. métrico)

121 Posicion longitudinal de StarFire™

122 Altura de StarFire™

123 Tipo de plataforma

124 Tipo de plataforma (ASCII)

125 Clase del vehiculo

126 Distancia entre ejes del vehiculo

157 ADC de interruptor de presencia del operador

158 Presencia del operador

161 Velocidad por GPS

163 Velocidad del vehiculo basada en la distancia entre ejes

167 Relacién de giro GreenStar™

168 Modo de control de la direccion

172 Cddigo de salida auxiliar

180 Umbral de velocidad mas rapida de AutoTrac™

181 Umbral de velocidad mas lenta de AutoTrac™

183 Curvatura estimada

184 Comando de curvatura de AutoTrac™

185 Error de pasada GreenStar™

186 Error de rumbo GreenStar™

187 Curvatura GreenStar™

188 Integrador de error de pasada de AutoTrac™

189 Informacion de AutoTrac™

190 Cddigo de salida de AutoTrac™

191 Horas de AutoTrac™

193 Agresividad de AutoTrac™
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Localizacion de averias

Direccion de diagnoéstico

Descripcion

194

Anticipacién de rumbo de AutoTrac™

195 Ganancia de rumbo de AutoTrac™

196 Sensibilidad de contorno de AutoTrac™

197 Sensibilidad de adquisicion de pista de AutoTrac™
198 Ganancia de pasada de AutoTrac™

225 N.° de referencia de EOL

226 Numero de version de software de fin de linea
227 Numero de referencia del bloque de arranque
228 Numero de version de bloque de arranque
231 Numero de referencia de JDOS

232 Numero de versién de JDOS

233 Numero de referencia del software

234 Version de software

235 Numero de referencia de la unidad de control
236 Numero de serie de la unidad de control

237 Numero de pieza del paquete de software
238 Numero de version del paquete de software
245 Contador de desactivacion de bus CAN

246 Intervalo de desactivacion de bus CAN

251 PIN de la unidad de control

GreenStar es marca comercial de Deere & Company
AutoTrac es una marca comercial de Deere & Company

HC94949,0000E3A-63-20NOV18
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Mantenimiento

Lista de verificacion de pretemporada

Antes del comienzo de la temporada se recomienda
que el operador de la maquina realice las siguientes
actualizaciones de software, inspecciones y
calibraciones:

O Consultar el Manual del operador electrénico en
JohnDeere.com o comunicarse con el concesionario
John Deere para obtener las versiones para
descargar.

[0 Actualizar el software del equipo. Visitar
StellarSupport.com para obtener la version mas
reciente del software.

O Pantalla

[ Receptores

0 Unidad de control

O Otro equipo de AMS™

LI Inspeccionar el grupo de cables en busca de
desgaste y dafios alrededor de los puntos de
estrujamiento, esquinas, bordes y puntos de apoyo.

I Revisar los conectores del grupo de cables en busca
de desgaste o cables descubiertos.

I Inspeccionar los sellos y mecanismos de traba de
los conectores.

O Receptores
[ Pantallas
O Unidad de control de la direccion

O Inspeccionar el sistema de direccién mecanica para
ver si esta desgastado.

O Inspeccionar el sistema hidraulico en busca de
fugas.

[0 Verificar los valores de altura y posicion longitudinal
de StarFire™,

[0 Calibrar el médulo de compensacioén de terreno
(TCM) del receptor.

OO0 Hacer funcionar AutoTrac™ y volver a calibrar de ser
necesario.

[0 Asegurarse de que la maquina tenga el lastre
correcto.

[0 Inspeccionar los neumaticos en busca de desgaste.

HC94949,0000D8C-63-010CT18

Lista de verificacion de postemporada

Una vez finalizada la temporada, se recomienda que el
operador de la maquina realice las siguientes
inspecciones:

[ Inspeccionar el grupo de cables en busca de
desgaste y dafos alrededor de los puntos de
estrujamiento, esquinas, bordes y puntos de apoyo.

[0 Revisar los conectores del grupo de cables en busca
de desgaste o cables descubiertos.

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

I Inspeccionar el sistema de direccion mecanica para
ver si esta desgastado.

O Inspeccionar el sistema hidraulico en busca de
fugas.

[0 Inspeccionar los sellos y mecanismos de traba de
los conectores.

[0 Revisar las clavijas de los conectores en busca de
desgaste, residuos y corrosion.

[ Receptores
O Pantallas
[J Unidades de control de la direccion

[0 Asegurarse de que la maquina tenga el lastre
correcto.

I Inspeccionar los neumaticos en busca de desgaste.

HC94949,0000D8D-63-010CT18

Lista de verificacion diaria
Se recomienda que el operador de la maquina realice
las siguientes inspecciones diariamente:

[0 Revisar el grupo de cables en busca de desgaste y
dafos alrededor de los puntos de estriccion,
esquinas, bordes y puntos de apoyo.

[0 Revisar los conectores del grupo de cables en busca
de desgaste o cables descubiertos.

O Inspeccionar el sistema hidraulico en busca de
fugas.

U Inspeccionar la tornilleria de montaje.

O Pantallas
O Receptores
AL70325,000014A-63-01DEC14
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Documentacion de servicio de John Deere disponible

Informacion técnica

Es posible adquirir informacién técnica de John Deere.

Las publicaciones estan disponibles en formato CD-
ROM o en formato impreso.

Se pueden realizar pedidos a través de:

® Tienda de informacién técnica John Deere: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

e | lamando al 1-800-522-7448
® Consultando al concesionario John Deere

La informacién disponible incluye:
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i TS189—UN—17JAN89
CATALOGOS DE PIEZAS que contienen listas de los
repuestos disponibles para su maquina junto con
ilustraciones de componentes para ayudarle a
identificar las piezas correctas. Los catalogos de piezas
también son de utilidad como referencia para el
desmontaje y montaje.

TS191—UN—02DEC88
MANUALES DEL OPERADOR que proporcionan
informacion sobre la seguridad, el manejo,
mantenimiento y servicio de la maquina.

TS224—UN—17JAN89
MANUALES TECNICOS que contienen informacion
sobre el mantenimiento de su maquina. Incluyen
especificaciones, procedimientos de desmontaje y
montaje ilustrados, esquemas hidraulicos y eléctricos.
Algunos productos disponen de manuales
independientes para la reparacion y el diagnéstico.
Determinados componentes, como los motores, se
describen en manuales técnicos de componentes
(CTM) independientes.

THE PRECISION-FARMING
GUIE FOR
o i

TS1663—UN—100CT97
El programa educativo esta compuesto por cinco series
completas de libros que incluyen informacién elemental,
sin proporcionar informacion concreta sobre los
fabricantes:

® |a serie agricola trata sobre tecnologias de
explotacion agrarias y ganaderas.

® |a serie Farm Business Management examina
problemas “reales” y ofrece soluciones practicas en
las areas de marketing, financiacion, seleccion de
equipamiento y cumplimiento de normativas.

® | os manuales de fundamentos de mantenimiento
tratan sobre cémo reparar y mantener los equipos
para el uso fuera de carretera.

® | os manuales de Fundamentos de funcionamiento
de la maquina explican las capacidades y ajustes de
la maquina, como mejorar el rendimiento de una
maquina y como eliminar operaciones innecesarias
en el campo.

® |os manuales que tratan sobre los fundamentos de
equipos compactos proporcionan instrucciones de
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Documentacién de servicio de John Deere disponible

servicio y mantenimiento para equipos con potencia
de arrastre de la TDF de hasta 40 kW.

DX,SERVLIT-63-07DEC16
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El servicio John Deere le mantiene en marcha

John Deere esta a su servicio

; TS201—UN—15APR13
LA SATISFACCION DEL CLIENTE es importante para
John Deere.

Nuestro objetivo es proporcionarle un servicio rapido y
eficaz a través de una red de concesionarios
competentes.

—Mantenimiento y piezas de repuesto para su equipo.

—Técnicos especializados y experimentados y las
herramientas de diagndstico y reparacién necesarias
para mantener su equipo.

PROCESO DE RESOLUCION DE PROBLEMAS PARA
LA SATISFACCION DEL CLIENTE

Su concesionario John Deere y su equipo técnico estan
a su disposicion para atenderle en caso de cualquier
problema con su maquina.

1. Si acude a su concesionario, no olvide la siguiente
informacion:

—Modelo de la maquina y numero de identificacion del
producto

—Fecha de compra
—Tipo de problema

2. Hable sobre el problema con el encargado de
mantenimiento del concesionario.

3. Si de esta manera no encuentra solucién, expliquele
el problema al encargado de ventas y solicite
asistencia.

4. Si el problema persiste y el encargado de ventas no
lo puede resolver, pidale al concesionario que tome
contacto directo con John Deere para obtener
asistencia. O contacte con el centro de atencién al
cliente "Ag Customer Assistance Center", nimero de
teléfono 1-866-99DEERE (866-993-3373) o escribanos
un email a la direcciéon www.deere.com/en_US/ag/
contactus/

DX,IBC,2-63-01MAR06
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