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Wstep

Wstep
DZIEKUJEMY za zakup produktu firmy John Deere.

W celu zapoznania si¢ z prawidtowym sposobem
uzytkowania oraz obstugi nabytego produktu NALEZY
UWAZNIE PRZECZYTAC NINIEJSZA INSTRUKCJE
OBStLUGI. Zaniechanie tego moze doprowadzi¢ do
obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu. Niniejsza
instrukcja obstugi oraz znaki bezpieczenstwa
umieszczone na produkcie mogg by¢ dostepne takze w
innych jezykach. (W celu ich zaméwienia skontaktowaé
sie z dealerem John Deere).

TE INSTRUKCJE NALEZY TRAKTOWAC jako
nieodtgczng czes$¢ posiadanego produktu; nalezy ja
przekazac razem z produktem w przypadku jego
sprzedazy.

JEDNOSTKAMI MIAR wystepujgcymi w tej instrukcji sa
zarowno jednostki metryczne, jak i ich odpowiedniki
stosowane w USA. Nalezy stosowa¢ wytgcznie
odpowiednie czesci zamienne i elementy ztgczne.
Metryczne lub calowe $ruby i nakretki mogg wymagac
stosowania odpowiednich metrycznych lub calowych
kluczy.

PRAWA | LEWA STRONA PRODUKTU sg okreslane
zgodnie z kierunkiem ruchu maszyny lub narzedzia do
przodu.

WPISAC NUMERY IDENTYFIKACYJNE PRODUKTU
(P.I.N.) w instrukcji obstugi. Dokfadne zapisanie
wszystkich numeréw moze by¢ pomocne przy
poszukiwaniu skradzionego produktu. Numery te bedg
réwniez potrzebne dealerowi podczas zamawiania
czesci. Kopie numerow identyfikacyjnych nalezy
przechowywac¢ w bezpiecznym miejscu poza maszyng
lub z dala od produktu.

GWARANCJA jest zapewniana przez firme John Deere
jako cze$¢ programu wsparcia dla klientow, ktérzy
uzywajg sprzetu i obstugujg go w sposoéb opisany w
niniejszej instrukcji obstugi. Warunki gwarancji sg
wyjasdnione w karcie gwarancyjnej lub deklaraciji, ktorg
powinno sie otrzymac od dealera.

Gwarancja ta stanowi zapewnienie, ze firma John Deere
naprawi lub wymieni swoje produkty, jesli defekty
wystgpig w okresie gwarancyjnym. W niektorych
przypadkach John Deere zapewnia tez wprowadzanie
usprawnien w terenie bez obcigzania kosztami klienta,
nawet w przypadku produktow nieobjetych gwarancja.
Jesli sprzet byt nieprawidtowo uzywany lub zostat
zmodyfikowany w celu zmiany jego dziatania w stopniu
wykraczajgcym poza oryginalne specyfikacje fabryczne,
gwarancja utraci waznosc¢ i wniosek o wprowadzenie
usprawnien w terenie moze spotkac sie z odmowa.

Jedli nie jeste$ pierwszym witascicielem danego
produktu, w Twoim interesie lezy skontaktowanie sie z
dealerem John Deere i poinformowanie go o numerze
seryjnym tego egzemplarza. Dzigki temu John Deere
bedzie mégt powiadamiac Cie o wszelkich kwestiach lub
usprawnieniach zwigzanych z produktem.

Numer seryjny:

J856696,0000C4C-53-03FEB17

Ksiegarnia z dokumentacja techniczna
John Deere

Funkcjonalnos$¢ produktu moze nie by¢ w pehni
przedstawiona w tym dokumencie na skutek zmian
wprowadzonych po oddaniu do druku. Przed
rozpoczeciem pracy nalezy przeczytaé najnowszg
Instrukcje obstugi. W celu uzyskania kopii instrukciji
nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem albo wejs¢
na witryne www.deere.com i uzy¢ tgcza "Search for
Agricultural Equipment Operator's Manuals" (Szukaj
instrukcji obstugi urzadzen rolniczych) w celu
zlokalizowania ksiegarni z dokumentacjg techniczng
John Deere.

CZ76372,000071F-53-17FEB17

Przeczyta¢ niniejszg instrukcje obstugi
Przed przystapieniem do uzywania tego systemu
nalezy zapozna¢ sie ze wszystkimi elementami i
procedurami wymaganymi do bezpiecznego i
prawidtowego dziatania.

WAZNE: Ponizsze elementy GreenStar™ nie sa
odporne na warunki pogodowe i powinny byé
uzywane tylko w maszynach wyposazonych w
kabine. Nieprawidtowe uzywanie moze
spowodowaé uniewaznienie gwarancji.

o Wyswietlacze GreenStar™
e Sterownik AutoTrac™

HC94949,0000D46-53-06APR18

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Bezpieczenstwo

Rozpoznawanie informacji dotyczacych
bezpieczenstwa

T81389—UN—28JUN13
To jest symbol niebezpieczehstwa. Ten symbol
umieszczony na maszynie lub w tej instrukcji oznacza
potencjalne niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata.

Stosowac zalecane srodki ostroznosci i robocze
procedury bezpieczenhstwa.

DX,ALERT-53-29SEP98

Znaczenie stow ostrzegawczych

A NIEBEZPIECZENSTWO

A OSTRZEZENIE
A UWAGA

NIEBEZPIECZE[(ISTWO — stowo ostrzegawcze
NIEBEZPIECZENSTWO oznacza niebezpieczng
sytuacje, ktora spowoduje Smier¢ lub powazne
obrazenia ciata, jesli dojdzie do skutku.

OSTRZEZENIE — stowo ostrzegawcze OSTRZEZENIE
oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze
spowodowac¢ smierc¢ lub powazne obrazenia ciata, jesli
dojdzie do skutku.

UWAGA — stowo ostrzegawcze UWAGA oznacza
niebezpieczng sytuacje, ktéra moze spowodowac
Izejsze lub umiarkowanie obrazenia ciata, jesli dojdzie
do skutku. UWAGA moze réwniez przestrzegac przed
niebezpiecznymi praktykami, ktére w powigzaniu z
pewnymi wydarzeniami mogg doprowadzi¢ do obrazen
ciafa.

Wraz z symbolami ostrzegawczymi stosowane sg stowa
ostrzegawcze — NIEBEZPIECZENSTWO, |
OSTRZEZENIE | UWAGA. NIEBEZPIECZENSTWO

okresla najwyzszy stopien zagrozenia. Oznaczenia
dotyczace bezpieczenstwa NIEBEZPIECZENSTWO lub
OSTRZEZENIE sg umieszczone w obszarach
okreslonych zagrozen. Ogdlne srodki ostroznosci sg
opisane na oznaczeniach dotyczgcych bezpieczenstwa
PRZESTROGA. Stowo UWAGA zwraca rowniez uwage
na komunikaty dotyczgce bezpieczenstwa w niniejszej
instrukcii.

DX,SIGNAL-53-050CT16

Przestrzeganie instrukcji dotyczacych
bezpieczenstwa

TS201—UN—15APR13
Doktadnie przeczyta¢ wszystkie informacje dotyczace
bezpieczerstwa zamieszczone w tej instrukcji i na
znakach bezpieczenstwa na maszynie. Utrzymywac
znaki bezpieczenstwa w dobrym stanie. Uzupetniaé
zagubione znaki bezpieczenstwa lub wymieniaé
uszkodzone. UpewniaC sie, ze nowe zespoly i czesci
wymienne posiadajg aktualne znaki bezpieczenstwa.
Wymienne znaki bezpieczenstwa sg dostepne u dealera
John Deere.

Na czesciach i podzespotach, pochodzgcych od
dostawcéw, mogg wystepowacé dodatkowe informacije
zwigzane z bezpieczenstwem, nie przedstawione w tej
instrukcji obstugi.

Zapoznac sie z prawidtowg obstugg maszyny i
uzywaniem elementéw sterowniczych. Nie dopuszczaé
o0sbb bez odpowiedniego przeszkolenia do obstugi
maszyny.

Utrzymywaé maszyne w dobrym stanie technicznym.
Nieautoryzowane modyfikacje maszyny mogag
pogorszy¢ jej funkcjonowanie i/lub bezpieczenstwo
obstugi oraz wptywaé na trwato$¢é maszyny.

Jezeli jakakolwiek cze$¢ tej instrukcji jest niezrozumiata
i potrzebna jest pomoc, skontaktowac sie z dealerem
John Deere.

DX,READ-53-16JUN09
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Bezpieczenstwo

Zachowanie bezpieczenstwa podczas
obstugi technicznej

TS218—UN—23AUG88
Przed przystgpieniem do pracy nalezy zapoznaé sie z
procedurg serwisowg. Miejsce pracy musi by¢ czyste i
suche.

Nie wolno smarowac, serwisowac ani regulowac
maszyny podczas ruchu. Chroni¢ rece, stopy i odziez
przed elementami uktadéw napedowych. Wytgczaé
wszystkie napedy i zmniejszac cisnienie za pomocg
elementéw sterowniczych. Opusci¢ osprzet na podioze.
Zatrzymac silnik. Wyjg¢ kluczyk. Poczekac, az maszyna
ostygnie.

Podpiera¢ w bezpieczny sposdb wszystkie czesci
maszyny, ktére muszg by¢ podniesione w celu
przeprowadzenia czynnosci obstugowych.

Utrzymywaé wszystkie czesci w dobrym stanie i dbac,
aby byty prawidtowo zamontowane. Wszelkie
uszkodzenia nalezy natychmiast naprawi¢. Wymieniaé
zuzyte lub uszkodzone czesci. Usungé nagromadzone
smar, olej lub zanieczyszczenia.

Przed przystgpieniem do regulacji systeméw
elektrycznych lub spawania maszyn samobieznych
odtgczy¢ przewdd uziemienia akumulatora (-).

W przypadku sprzetu przyczepianego, odtgczyé wigzki
przewodow od ciggnika przed przystgpieniem do prac
serwisowych przy podzespotach uktadu elektrycznego
lub spawaniem na maszynie.

Upadek podczas czyszczenia lub pracy na wysokosci

moze spowodowac powazne obrazenia ciata. Korzystaé
z drabiny lub pomostu, aby tatwiej dotrze¢ do kazdego
miejsca. Nalezy uzywaé wytrzymatych i bezpiecznych
podpér pod stopy i uchwytow.

DX,SERV-53-28FEB17

Prawidtowe korzystanie ze schodkow i
poreczy
@

T133468—UN—15APR13
Unika¢ upadku, ustawia¢ sie twarzg do maszyny
podczas wchodzenia i wychodzenia z niej. Utrzymywaé
3-punktowy kontakt ze schodkami, poreczami i
uchwytami.

Zachowac¢ szczegdblng ostroznosé w Sliskich warunkach,
wywotanych przez btoto, $nieg lub wilgo¢. Utrzymywac
schodki w czystosci, wolne od smaru lub oleju. Nigdy nie
zeskakiwa¢ z maszyny. Nigdy nie wsiada¢, ani nie
wysiadac¢, gdy maszyna jest w ruchu.

DX,WW,MOUNT-53-120CT11

Bezpieczne postepowanie z podzespotami
elektronicznymi i podpérkami

TS249—UN—23AUG88
Upadek podczas montazu lub demontazu podzespotow
elektronicznych zamontowanych na osprzecie moze
spowodowac powazne obrazenia ciata. Uzywaé drabiny
albo podestu, aby zapewni¢ sobie tatwy dostep do
kazdego miejsca montazu. Wykorzystywa¢ mocne i
bezpieczne podpodrki dla nég i porecze. Nie montowaé
ani nie demontowa¢ podzespotéw w warunkach wilgoci
lub oblodzenia.

Do przeprowadzenia montazu lub obstugi stacji bazowej
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Bezpieczenstwo

RTK na wiezy lub wysokiej konstrukcji zatrudni¢ osobe z
uprawieniami do prac na wysokosci.

Przy montazu lub obstudze masztu odbiornika GPS
uzywanego na narzedziu, stosowac prawidtowe techniki
podnoszenia i odpowiednie wyposazenie ochronne.
Maszt jest ciezki i moze by¢ nieporeczny. Jesli miejsca
montazu sg niedostepne z podtoza lub podestu
obstugowego, potrzebne sg dwie osoby.

DX,WW,RECEIVER-53-24AUG10

Prawidiowe uzytkowanie wyswietlacza
elektronicznego

Wyswietlacze elektroniczne sg urzgdzeniami
dodatkowymi, pomagajgcymi w prowadzeniu prac
polowych, zwiekszajgcymi komfort operatora i
dostarczajgcymi rozrywki. Wyswietlacze oferujg szeroki
zakres funkgji, sg wykorzystywane w wielu roznych
aplikacjach uktadu maszyny i mogg by¢ uzywane z
innymi urzgdzeniami dodatkowymi, takimi jak reczne
urzadzenia elektroniczne.

Urzadzenie dodatkowe to kazde urzadzenie, ktére nie
jest potrzebne do wykonywania podstawowych
czynnosci maszyny. Operator jest zawsze
odpowiedzialny za prawidtowg obstuge maszyny.

W celu zapobiezenia obrazeniom podczas obstugiwania
maszyny:

e Ulokowac¢ wys$wietlacz zgodnie z instrukcjg montazu.
Upewni¢ sie, ze urzadzenie jest zabezpieczone i nie
ogranicza pola widzenia operatora, ani nie koliduje z
elementami sterowniczymi maszyny.

® Nie pozwala¢, aby wyswietlacz rozpraszat uwage.
Zachowaé czujnosé. Zwraca¢ uwage na maszyne i
zmieniajgce sie warunki otoczenia.

® Podczas jazdy maszyng nie zmienia¢ zadnych
ustawien ani nie uzyskiwac¢ dostepu do zadnych
funkcji wymagajgcych dtuzszego korzystania z
elementow sterowniczych wyswietlacza. Przed
przystgpieniem do wykonywania tego typu operacji
zatrzymaé maszyne i ustawi¢ w potozeniu
postojowym.

® Nigdy nie ustawia¢ gtosnosci na poziom zagtuszajacy
ruch uliczny na zewnatrz i sygnaty pojazdéw
uprzywilejowanych.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa niektore funkcje
wyswietlacza moga by¢ zablokowane, dopdki maszyna
nie jest zatrzymana oraz/lub nie jest ustawiona w
potozeniu postojowym. Pominigcie tej zasady
bezpieczenstwa moze by¢ sprzeczne z obowigzujgcym
prawem, jak rowniez spowodowac¢ uszkodzenia,
powazne obrazenia ciata lub $mieré¢.

Z funkcji wyswietlacza mozna korzysta¢ wytgcznie, gdy
warunki pozwalajg na korzystanie z nich w sposoéb
bezpieczny i zgodnie z dostarczonymi instrukcjami.
Zawsze przestrzegac¢ przepisoéw, postanowien lub zasad

lokalnego prawa odnosnie bezpiecznej jazdy oraz
przepisdw ruchu drogowego podczas uzywania
jakichkolwiek urzgdzeh dodatkowych.

DX,ELEC,DISPLAY-53-13JAN15

Bezpieczna obstuga systemu
naprowadzania

Nie nalezy uzywac systemdéw naprowadzania na
drogach publicznych. Przed wjazdem na droge
publiczng zawsze nalezy wytgczy¢ (dezaktywowac)
systemy naprowadzania. Nie wolno wigczac
(aktywowac) systemu naprowadzania podczas jazdy na
drodze publicznej.

Systemy naprowadzania zostaty zaprojektowane, aby
poméc operatorowi wydajniej wykonywaé prace polowe.
Operator jest zawsze odpowiedzialny za trase przejazdu
maszyny. Systemy kierowania nie wykrywaja
automatycznie mozliwosci kolizji z przeszkodami bgdz
innymi maszynami ani nie zapobiegajg im.

Systemy naprowadzania oznaczajg wszelkie systemy
do automatyzacji kierowania maszyng. Obejmujg one
miedzy innymi AutoTrac™, iTEC™, automatyke skretu
AutoTrac™, naprowadzanie sprzetu AutoTrac™
(pasywne), AutoTrac™ Universal (ATU), RowSense™
oraz synchronizacje maszyny.

Aby zapobiec obrazeniom operatora i osob
postronnych:

® Nigdy nie wsiada¢ ani wysiada¢ z maszyny w trakcie
ruchu.

e Sprawdzaé, czy maszyna, sprzet i system
naprowadzania sg ustawione prawidtowo.

- W przypadku uzywania iTEC™, automatyki skretu
AutoTrac™ albo naprowadzania sprzetu
AutoTrac™ (pasywnego) nalezy sprawdzi¢, czy
zostaty okreslone dokfadne granice.

- W przypadku uzywania synchronizacji maszyny
nalezy sprawdzi¢, czy punkt wyjsciowy pojazdu
podagzajgcego zostat skalibrowany z
zachowaniem odpowiedniej przestrzeni miedzy
maszynami.

® Zachowywaé szczegdlng ostrozno$¢ i zwracaé
uwage na zmieniajgce sie warunki otoczenia.

® W razie koniecznosci przejg¢ kontrole nad kierownicg
w celu unikniecia zagrozeh na polu, potrgcenia oséb
postronnych lub kolizji z urzgdzeniami i innymi
przeszkodami.

® Przerwac prace, jesli staba widocznos¢ ogranicza
mozliwosé prowadzenia maszyny lub rozpoznawania
ludzi albo przeszkdd na drodze maszyny.

® Przy wyborze predkosci maszyny nalezy wzigé pod

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
iTEC jest nazwg handlowg firmy Deere & Company
RowSense jest nazwg handlowg Deere & Company
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Bezpieczenstwo

uwage warunki polowe, widocznos¢ i konfiguracje
maszyny.
AL70325,000048F-53-06JUN18

Prawidtowe uzywanie pasa bezpieczenstwa

TS1729—UN—24MAY13
Unikac¢ obrazen ciata lub $mierci wskutek zmiazdzenia
w razie przewrdécenia maszyny.

Ta maszyna jest wyposazona w rame ochronng
(ROPS). UZYWAC pasa bezpieczenstwa podczas pracy
z ROPS.

® Trzymajgc zaczep, pociggnac¢ pas bezpieczenstwa w
poprzek ciata.

® Wiozy¢ zaczep do klamry. Postuchaé, czy nastgpito
klikniecie.

® Pociggna¢ zaczep pasa bezpieczenstwa, aby
sprawdzi¢, czy jest on prawidtowo zablokowany.

® Dopasowac pas bezpieczenstwa do siebie i
poprowadzi¢ w poprzek bioder.

Wymieni¢ w catosci pas bezpieczenstwa, jesli jego
elementy mocujace, klamra, pas lub mechanizm cofania
wykazujg oznaki uszkodzen.

Sprawdzac¢ pas bezpieczenstwa oraz elementy jego
mocowania przynajmniej raz w roku. Nalezy zwracac
uwage na poluzowany osprzet lub uszkodzenia pasa,
takie jak przeciecia, strzepienie sie, nadmierne lub
nietypowe zuzycie, odbarwienia czy przetarcia. Czesci
nalezy zastepowac wytgcznie czesciami zamiennymi
zatwierdzonymi dla maszyny. Skontaktowa¢ sie z
dealerem John Deere.

DX,ROPS1-53-22AUG13

Uzywanie sterownika AutoTrac™ w
autoryzowanych maszynach

Sterownika AutoTrac™ wolno uzywac wytgcznie w
autoryzowanych maszynach. Liste autoryzowanych

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

maszyn mozna znalez¢ na stronie internetowe;j

StellarSupport.com.

AL70325,0000188-53-22SEP14
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Znaki bezpieczenstwa

Ostrzezenie — wykryto AutoTrac™

A\ OSTRZEZENIE

Wykryto automatyczny system naprowadzania.
Wiaczenie systemu naprowadzania na drodze
publicznej

moie doprowadzic do utraty kontroli nad
maszyna.

Przed wjazdem na drogi publiczne naleiy
wylaczyé

naprowadzanie, aby unikna€ smiertelnych
wypadkow

lub powainych obraien ciala.

PC20441—53—06JUN18
Ten komunikat pojawia sie podczas uruchamiania
maszyn z zainstalowanym automatycznym systemem
naprowadzania.

CZ76372,0000607-53-06JUN18
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Informacje prawne i dotyczgce zgodnosci z przepisami

Federalna Komisja tacznosci (FCC) To urzadzenie zostato przetestowane i jest zgodne z
Niniejsze urzadzenie jest zgodne z czescig 15 ograniczeniami dla urzadzenia cyfrowego Klasy A,
przepiséw FCC. Dziatanie urzadzenia podlega zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te

nastepujacym dwom warunkom: stuzg zapewnieniu umiarkowanej ochrony przed
' szkodliwymi zaktbéceniami przy pracy urzadzenia w

1.Urzadzenie nie powinno powodowaé szkodliwych Srodowisku komercyjnym. To urzgdzenie wytwarza,
zaktocen oraz wykorzystuje i moze przesyta¢ energie o czestotliwosci

2.Urzadzenie jest odporne na powszechnie radiowej, i jezeli nie bedzie zainstalowane i uzywane
wystepujace zaktdcenia, tacznie z zaktoceniami zgodnie z instrukcjami, moze powodowac szkodliwe
mogacymi spowodowaé niepozadane dziatanie. zaktocenia tacznosci radiowej. Uzywanie tego

urzgdzenia w obszarze mieszkalnym bedzie
najprawdopodobniej powodowaé szkodliwe zaktdcenia,
a w takim przypadku uzytkownik bedzie zobowigzany do
skorygowania tych zaktécen na wtasny koszt.

To urzgdzenie musi by¢ uzywane w takim stanie, w
jakim zostato dostarczone przez firme John Deere Ag
Management Solutions. Jakiekolwiek zmiany lub
modyfikacje tego urzgdzenia bez pisemnej zgody firmy HC94949,0000EBB-53-10DEC18
John Deere Ag Management Solutions mogag

uniewazni¢ upowaznienie do jego obstugiwania.

Deklaracja zgodnosci UE

Deere & Company
Moline, lllinois, USA

Nizej podpisana osoba oswiadcza, ze:
Produkt: Sterownik pojazdu M50 VCU (CABM)
spetnia wszystkie stosowne postanowienia i zasadnicze wymagania nastepujgcych dyrektyw:

Dyrektywa Numer Metoda certyfikacji

Dyrektywa Kompatybilnosci 2014/30/UE Zatacznik 1l do dyrektywy
Elektromagnetycznej

Produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami i/lub innymi dokumentami normatywnymi:
EN 55032: 2012/AC: 2013 EN 1SO 14982: 2009
EN 55024: 2010

Imie/nazwisko i adres osoby na terenie Wspdlnoty Europejskiej, upowaznionej do sporzgdzenia dokumentacji techniczne;j:
Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG

Mannheim Regional Center

John Deere Strasse 70

D-68163 Mannheim, Niemcy

Niniejsza deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytgczng odpowiedzialno$¢ producenta.

Miejsce sporzadzenia deklaracji: Urbandale, Imie i nazwisko: Daniel Pflieger
lowa, USA
Data sporzgdzenia deklaracji: 7 grudnia 2018 r. Tytuk: Engineering Manager — Embedded Solutions

DXCE01—UN—28APR09
HC94949,0000EB7-53-10DEC18
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Ogdlny opis ukiadu

Teoria dziatania

Sterownik John Deere AutoTrac™ 250 jest systemem
naprowadzania, ktoéry zapewnia automatyczne
kierowanie przy uzyciu wyswietlacza John Deere i
odbiornika StarFire™. Sterownik AutoTrac™ wysyta
dane regulacyjne do sterownika zaworu Danfoss PVED-
CLS w oparciu o dane wejsciowe pochodzace z
wyswietlacza, odbiornika, czujnika kata skretu kot
(WAS) i urzadzenia wejsciowego uktadu kierowniczego
(SID).

PC26537—UN—21NOV18
Sterownik zaworu Danfoss, widok z gory

PC26538—UN—21NOV18
Sterownik zaworu Danfoss, widok z boku

Sterownik zaworu Danfoss PVED-CLS jest
skonfigurowany do naprowadzania John Deere podczas
instalacji i ustawiania. Gdy system AutoTrac™ jest
aktywny, sterownik wysyta do elektronicznych zaworéw
suwakowych polecenie kierowania przeptywu do
hydraulicznego sitownika kierowniczego. Hydrauliczny
sitownik kierowniczy kieruje maszyng wzdtuz okreslonej
linii naprowadzania.

System wykorzystuje koder kierowania Danfoss jako
urzadzenie wejsciowe ukfadu kierowniczego (SID) do
wykrywania, kiedy operator recznie kieruje maszyna.
SID wysyta sygnat wylgczajgcy system AutoTrac™.

Czujnik kata skretu kot mierzy kat na maszynie w celu
ustalenia potozenia osprzetu i kursu maszyny. Czujnik
kata skretu két mierzy kat kot przednich (w ciggnikach
do upraw rzedowych) lub kat obrotu (w ciggnikach
przegubowych). System wykorzystuje tréjprzewodowy
czujnik kata skretu kot z napieciem wejsciowym 5 V lub
12 V. W obu typach czujnikow zakres napiecia
wyjéciowego wynosi od okoto 0,8 V przy jednym

ograniczniku do okoto 4,1 V przy drugim ograniczniku.
Gdy napiecie wzrasta i spada, sygnat jest przesytany do
sterownika AutoTrac™.

Aby wigczyé system AutoTrac™, muszag byé spetnione

nastepujgce warunki:

® Przetgcznik gtowny jest WLACZONY

® Predkos¢ maszyny jest wieksza niz 0,5 km/h (0.8
mph) i mniejsza niz 19,3 km/h (18.6 mph)

® Odbiornik StarFire™ rozpoznaje sygnat korekcji
réznicowej GPS

® (Odbiornik StarFire™ z modutem kompensacji terenu
(TCM) jest WLACZONY i skalibrowany

e System jest w stanie Gotowy

e System AutoTrac™ jest uaktywniony na
wyswietlaczu

e Kurs maszyny miesci sie w zakresie 45 stopni od linii
naprowadzania

® Tryb testu diagnostycznego zaworu
elektrohydraulicznego uktadu kierowniczego jest
WYLACZONY

® Operator zostat wykryty na siedzisku
® Linia AB zostata okre$lona

® Operator naciska przetgcznik przywracania, aby
wigczy¢ system
® Podzespoty sprzetowe sg kompatybilne

® Zawor kierowania jest skonfigurowany do
naprowadzania John Deere

HC94949,0000EA4-53-12DEC18

Wymagania

o Wyswietlacz
- Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630
- Wyswietlacz uniwersalny John Deere 4240
- Wyswietlacz uniwersalny John Deere 4640

WSKAZOWKA: Wyswietlacz musi mie¢ wersje
oprogramowania 18-2 lub nowszg.

® (QOdbiornik StarFire™

- Odbiornik StarFire™ 3000
- Odbiornik StarFire™ 6000
WSKAZOWKA: Aktywacja odbiornika jest wymagana

dla SF1, SF2, SF3 lub kinematyki w czasie
rzeczywistym (RTK).

Elementy zestawu John Deere:
e Sterownik AutoTrac™

® Przetgcznik przywracania

e Wigzki przewoddw

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Ogdlny opis uktadu

® Sprzet i oprogramowanie

Podzespoty maszyny typu Case IH:

® Montowany fabrycznie zawér kierowania Danfoss
® Przetgcznik siedziska

® Czujnik kata skretu két (WAS)

® Urzadzenie wejsciowe uktadu kierowniczego (SID)

WSKAZOWKA: Upewnié sie, ze maszyna jest
wyposazona w podzespoly AccuGuide ™.

Opcjonalny podzespot:
® Wigzka przewodow ISOBUS

HC94949,0000DEA-53-21NOV18

Dokitadnosé AutoTrac™

WAZNE: System AutoTrac™ John Deere dziata w
oparciu o sie¢ globalnego systemu
pozycjonowania (GPS) obstugiwang przez rzad
Stanéw Zjednoczonych, ktéry ponosi wylaczng
odpowiedzialnos¢ za jego dokladnos¢ i
utrzymanie. System ten moze ulec zmianom
majacym wplyw na doktadnos$é¢ i dziatanie
wszystkich urzadzen GPS.

Ogodlna doktadnosé systemu AutoTrac™ zalezy od wielu
czynnikow.

Doktadnos¢ systemu AutoTrac™ = dokfadno$¢ sygnatu
+ ustawienia maszyny + ustawienia sprzetu + warunki
pola i gleby.

Wazne jest, aby pamieta¢ o nastepujgcych kwestiach:

® Qdbiornik musi przejs¢ okres nagrzewania po

uruchomieniu.

Maszyna musi by¢ prawidtowo skonfigurowana (na
przyktad obcigzenie musi by¢ roztozone zgodnie z
instrukcjg obstugi maszyny).

Mechaniczny uktad kierowniczy musi by¢ w dobrym
stanie (elementy uktadu kierowniczego muszg by¢
dobrze spasowane, a luz w osi kierowania
zminimalizowany).

Sprzet musi by¢ prawidtowo ustawiony do pracy
(uzywane narzedzia, takie jak trzony, topaty i ostrza
tngce muszg byé w dobrym stanie i prawidtowo
rozmieszczone).

Nalezy wiedzie¢, w jaki sposéb warunki pola i gleby
wplywajg na system (luzna gleba wymaga wiece;j
kierowania niz zwiezta gleba, ale zwiezta gleba moze
powodowaé nierébwne obcigzenia uciggu).

AccuGuide jest nazwg handlowg CNH Industrial N.V.
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

WAZNE: Choé system AutoTrac™ mozna
aktywowacé po stwierdzeniu obecnosci sygnatu
korekcyjnego SF2 (lub SF1 w przypadku uzycia
aktywacji AutoTrac™ SF1), to po uruchomieniu
systemu doktadnos¢ moze si¢ nadal zwiekszac.

Aktywacja AutoTrac™ SF2 dziata w oparciu o sygnat
SF1, SF2, SF3 lub RTK.

Aktywacja AutoTrac™ SF1 dziata wytgcznie w oparciu o
sygnat SF1.

HC94949,0000DE6-53-12DEC18

Kompatybilnosé sterownika AutoTrac™ i
zaworu

Petng liste kompatybilnych maszyn mozna znalezé na
stronie StellarSupport.com.

Kompatybilno$¢ sterownika AutoTrac™

Numery
modeli

420
470
500
540
580
620
420
470
500
540
580
620

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
Steiger jest nazwg handlowg CNH Industrial N.V.

Maszyna Zawor

Case Quadtrac

Danfoss
PVED-CLS

Case Steiger®

HC94949,0000E75-53-06DEC18

Wykres kotowy stanu AutoTrac™

WSKAZOWKA: Aby wyswietli¢ wykres kofowy stanu i
ikone kierowania system musi wykry¢ zaréwno
zespot sterujgcy uktadu kierowniczego (SSU), jak i
aktywacje sterownika AutoTrac™.

Ikona AutoTrac™ ma cztery etapy, jak pokazano na
wykresie kotowym stanu AutoTrac™:
ZAINSTALOWANY

SKONFIGUROWANY

UDOSTEPNIONY

AKTYWOWANY

30-2



Ogdliny opis uktadu

PC8832—UN—250CT05
Etap 1 — ZAINSTALOWANY

Etap 1 ZAINSTALOWANY (1/4 diagramu kotowego) —
SSU i caty osprzet niezbedny do uzywania zostat
zainstalowany:

® Wykryto SSU

PC8833—UN—250CT05
Etap 2 — SKONFIGUROWANY

Etap 2 SKONFIGUROWANY (2/4 wykresu kotowego)
— naprowadzanie oraz odbiornik StarFire™ zostaty
skonfigurowane i spetniono warunki maszyny:

e System naprowadzania zostat wtgczony na
wyswietlaczu.

e Sciezka naprowadzania 0 zostata okreslona.
e \Wykryto aktywacje AutoTrac™.

Sygnat StarFire™ jest obecny. Wybrano poprawny
poziom sygnatu StarFire™ dla aktywacji AutoTrac™.

Nie wystepujg zadne btedy SSU zwigzane z funkcja
kierowania.

Olej hydrauliczny jest cieplejszy niz wymagana
minimalna temperatura.
® Predkos¢ jest mniejsza od maksymalne;.

e Komunikat modutu kompensac;ji terenu (TCM) jest
prawidtowy.

Maszyna ma ustawiony wiasciwy bieg.

R |

Kierowanie WH/Wyt

PC20221—UN—10NOV14

Kierowanie WHWyl— Nacisng¢ przycisk wigczania/
wytgczania kierowania, aby przetgczyé sterownik
AutoTrac™ z etapu SKONFIGUROWANY na etap
WLACZONY.

PC8834—UN—250CT05
Etap 3 — WEACZONY

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

Etap 3 WLACZONY (3/4 diagramu kotowego) —
nacisnieto przycisk Kierowanie. Wszystkie warunki
wymagane do pracy AutoTrac™ zostaly spetnione, a
system jest gotowy do aktywacji:

® Nacisnac jeden raz przycisk Wt/ Wyt kierowanie, aby
wigczy¢ kierowanie.

PC8835—UN—250CT05
Etap 4 — AKTYWOWANY

Etap 4 AKTYWOWANY (4/4 wykresu kotowego z "A") —
nacisniety zostat przetgcznik przywracania i system
AutoTrac™ kieruje maszyna:

® Nacisngc¢ przetgcznik przywracania — system
AutoTrac™ zostanie aktywowany.

HC94949,0000E6D-53-170CT18
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Omédwienie podzespotéow

Odbiornik StarFire™

PC23442—UN—02DEC16
Odbiornik wykorzystuje satelity nawigacyjne w
potgczeniu z satelitami korekcyjnymi StarFire™ w celu
okreslenia lokalizacji maszyny oraz kierunku jazdy.
Zintegrowany modut kompensacji terenu (TCM)
dostosowuje potozenie maszyny w celu
skompensowania nieréwnosci terenu. Do korzystania z
systemu AutoTrac™ konieczna jest aktywacja sygnatu
StarFire™.

HC94949,0000AAE-53-02DEC16

Wyswietlacz GreenStar™ lub wyswietlacz
4. generacji

-

PC13407—UN—20APR11

Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC25486—UN—04APR18
4640 CommandCenter™

Wyswietlacz to interfejs uzytkownika stuzgcy
operatorowi do:

e Konfigurowania i kalibrowania podzespotéw
systemu.

® Monitorowania dziatania systemu.

e Wykonywania regulacji systemu.

® Programowania oprogramowania.

e Wyswietlania testéw diagnostycznych.

HC94949,0000D44-53-21SEP18

Wiazka przewodéw sterownika AutoTrac™
(Case IH Steiger®)

PC26367—UN—100CT18

Wigzka przewodow sterownika AutoTrac™ (Case IH
Steiger®)

HC94949,0000E64-53-05DEC18
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Omodwienie podzespotow

Wiazka przewodéw GreenStar™

PC20010—UN—11SEP14

Przetacznik gtéwny jest uzywany podczas transportu

PC26368—UN—100CT18 maszyny. Gdy przetgcznik jest ustawiony w pozyciji
Wiazka przewodow GreenStar™ wytgczonej, zawor elektrohydrauliczny jest odciety od
zasilania. Dzieki temu AutoTrac™ pozostaje wytgczony
podczas jazdy po drogach publicznych lub gdy operator
nie chce go aktywowaé. Przetgcznik bywa rowniez
nazywany trybem drogowym lub przetgcznikiem
Przetlacznik przywracania drogowym.

HC94949,0000E65-53-05DEC18

HC94949,0000D28-53-17JUL18

PC20201—UN—10NOV14
Przetgcznik przywracania

Nacisng¢ przetgcznik przywracania w celu zmiany stanu
systemu AutoTrac™ z wigczonego na uaktywniony.

HC94949,0000D3B-53-17JUL18

Przetacznik gtéwny
WSKAZOWKA: Lokalizacja zalezy od maszyny.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Konfiguracja

Czytanie i akceptowanie ostrzezenia na
wyswietlaczu GreenStar™

A\ OSTRZEZENIE

Wykryto automatyczny system naprowadzania.
Wiaczenie systemu naprowadzania na drodze
publicznej

moie doprowadzi¢ do utraty kontroli nad
maszyna.

Przed wjazdem na drogi publiczne naleiy
wylaczyé

naprowadzanie, aby unikna€ $miertelnych
wypadkéw

lub powainych obraien ciata.

PC20441—53—06JUN18

WAZNE: Jesli podczas uruchamiania maszyny z
zainstalowanym AutoTrac™ ekran poczatkowy
nie jest wyswietlany, nalezy zaktualizowaé
oprogramowanie z witryny StellarSupport.com.

Ekran poczatkowy jest wyswietlany przy kazdym
uruchomieniu maszyny wyposazonej w AutoTrac™ w
celu przypomnienia obowigzkéw operatora podczas
uzywania systemu kierowania AutoTrac™.

Operator musi wybra¢ Akceptuj, aby méc przejs¢ do
nastepnej strony na wyswietlaczu.

HC94949,0000E00-53-21SEP18

Aktywacje wyswietlacza GreenStar™ i
wyswietlacza 4. generacji

WSKAZOWKA: Sterownik John Deere AutoTrac™
(ATC) wymaga aktywacji wlasciwego
oprogramowania AutoTrac™.

Wyswietlacz GreenStar™

Aby wyswietli¢ lub aktywowac oprogramowanie na
wyswietlaczu GreenStar™ 3 2630, nalezy wybrac:

s |
==
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Przycisk menu

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

Przycisk GreenStar™

2. Przycisk GreenStar™

N

GS3

PC12686—UN—14JUL10
Przycisk programowy GS3

3. Przycisk programowy GS3

®
Actisationa

Selup By ey
Serial Number: PCGUZUAOQO00000
Challenge Code: abedefg Enter Code
Confirmation Code: 1234
Component Status
PutoTrac SF2 Demo 150 hrs left
f This softweare was activated on 05-29- 2010 \/
PhaotPro Den 150 hrs left
This software was activated on 09-29. 2010 \/
iTEC Pro Dema 150 hrs left
This softuasre wes sdivated on 03-29-2010 \/
iGuide Demo 150 hrs. left
This softweare was sdthvated on 09-29-2010 V
‘ AutoTrac RowSense GS30emo 150  hrs left
This software was adhated on 0525 2010 \/

PC20355—UN—01DEC14
Aktywacje wyswietlacza GreenStar™

A—Karta Aktywacje

4. Karta Aktywacje (A)

WSKAZOWKA: Sprawdzié, czy prawidlowa aktywacja
oraz licencja SF2 lub SF3 sg aktywne oraz czy
spetnione sg oczekiwane robocze poziomy
doktadnosci. Aby uzyskac licencje StarFire™ lub
aktywacje RTK, nalezy skontaktowac sie z
dealerem John Deere.

Wyswietlacz 4. generacji

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie, aktywowac funkcje
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Konfiguracja

i znalez¢ szczegodty dotyczgce wersji oprogramowania,
nalezy wybrac:
mn]
oo
PC17269—UN—15JUL13

Przycisk menu

1. Przycisk menu

System -

PC24666—UN—05SEP17
Karta System

2. Karta System

l.ai-}l@'
¥4
PC15346—UN—11JUL13

Aplikacja Menedzer oprogramowania

3. Aplikacja Menedzer oprogramowania

HC94949,0000EA5-53-21NOV18

Aktywacje odbiornika StarFire™

WSKAZOWKA: Sterownik John Deere AutoTrac™
(ATC) wymaga aktywacji wlasciwego sygnatu
StarFire™.

Wyswietlacz GreenStar™

Aby wyswietli¢ lub aktywowaé sygnat na odbiorniku
StarFire™, nalezy wybrac:

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Przycisk menu

StaxrFire
6000
Machine

20041

PC21222—UN—02JUN15

e

Przycisk StarFire™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

2. Przycisk StarFire™

PC25753—UN—07JUN18

Przycisk programowy Strona gtéwna

3. Przycisk programowy Strona gtéwna
Wyswietlacz 4. generacji

Aby wyswietli¢ lub aktywowaé sygnat na odbiorniku
StarFire™, nalezy wybrac¢:
oo
oo
PC17269—UN—15JUL13

Przycisk menu

1. Przycisk menu

Applications }

PC24662—UN—30AUG17
Karta Aplikacje

2. Karta Aplikacje

g=3

PC20690—UN—19JAN15
Aplikacja StarFire™

3. Aplikacja StarFire™
4. Wybrac¢ odbiornik.

HC94949,0000DE7-53-21NOV18

Karta Aktywacje

I Activations

Karta Aktywacje

PC21311—UN—02JUL15

Na karcie Aktywacje sg wyswietlane aktywacje
znajdujgce sie w odbiorniku.
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Konfiguracja

Activations Activation Codea

SF1, SF3 Ready, RTK Ready
SF3 Subscription No

SF3 End Date
StarFire SN A10GTET7600076 "—@

PC21418—UN—30JUL15
A—Aktywacje

B—Subskrypcja SF3

C—Data koncowa SF3

D—Numer seryjny odbiornika StarFire™

Aktywacje (A) — wyswietla aktywacje znajdujgce sie w
odbiorniku.

® SF1 — aktywowana w kazdym odbiorniku.

e SF3 Ready (jesli dostepna) — odbiornik musi
zawiera¢ aktywacje SF3 Ready, aby obstugiwaé
licencje subskrypcji sygnatu SF3 lub aktywowac
kinematyke czasu rzeczywistego (RTK).
Uaktualnienie do aktywacji SF3 Ready mozna naby¢
odptatnie.

o RTK — wymaga aktywacji RTK Ready.

Subskrypacja sygnatu SF3 (B) — wyswietla status
subskrypcji SF3.

® Tak-Wigczony — istnieje wazna subskrypcja SF3 i
wybranym trybem korekcji réznicowej jest SF3.

® Tak-Wylgczony — istnieje wazna subskrypcja SF3,
ale wybranym trybem korekcji r6znicowej nie jest
SF3.

® Nie — brak waznej subskrypcji SF3 lub subskrypcja
SF3 wygasta.

Data koncowa subskrypcji SF3 (C) — wyswietla date
wygasniecia subskrypcji SF3.

Numer seryjny odbiornika StarFire™ (D) — numer
seryjny odbiornika StarFire™.

HC94949,0000C2B-53-020CT18

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

Wysokosé, przesuniecie przod-tyt i rozstaw
osi StarFire™

PC26485—UN—13NOV18
Przegubowe maszyny kotowe

PC26575—UN—06DEC18
Przegubowe maszyny ggsienicowe

A—Wysokos¢
B—Przesunigcie przod-tyt
C—Rozstaw osi

Wysokos¢ odbiornika StarFire™ — wprowadzi¢
wysokos¢é odbiornika StarFire™. Wysoko$¢ mierzy sie
od podtoza do wierzchotka koputki.

Przéd-tyt StarFire™ — wprowadzi¢ pomiar przéd-tyt
(odlegto$¢ od osi nieruchomej maszyny do odbiornika).
Os$ nieruchoma to przednia o$ ciggnika przegubowego.
W przypadku ciggnikéw przegubowych warto$¢
przesuniecia przod/tyt jest ujemna.

Rozstaw osi (cm) — wprowadzi¢ rozstaw osi
(odlegtos¢ pomiedzy osiami).

HC94949,0000EB0-53-03DEC18

Tabela pomiaréw StarFire™

WSKAZOWKA: Pomiary domysine to 161 in (wysoko$é)
i =22 in (przesuniecie przod/tyt).

Za pomocg nastepujgcej tabeli nalezy zapisa¢ pomiary
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Konfiguracja

wysokosci i przesuniecia przéd/tyt odbiornika
StarFire™.

Pomiary StarFire™

Maszyna Wysokosé Przesunigcie | Rozstaw osi

przédityt

HC94949,0000DF6-53-12DEC18

Kalibracja modutu kompensacji terenu
(TCM)

PC20197—UN—05NOV14
Przycisk menu

1. Wybrac¢ przycisk Menu.

20041

PC21222—UN—02JUN15
Przycisk StarFire™

2. Wybra¢ przycisk StarFire™.

| Setup

Karta Ustawienia

PC20199—UN—O05NOV14

3. Wybra¢ karte Ustawienia.

30 TCAT
Oon

Last
Calibration:

PC19992—UN—04SEP14
A—Przycisk Przetagcz TCM

Wybra¢ przycisk Przetgcz TCM (A) w celu wigczenia lub
wytgczenia TCM. Gdy TCM jest wytgczony, komunikat
globalnego systemu pozycjonowania (GPS) StarFire™
nie jest korygowany pod katem dynamiki maszyny ani
przechytéw bocznych. Po wytgczeniu i wigczeniu
zasilania TCM jest standardowo witgczany.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

WSKAZOWKA: TCM musi byé wigczony, aby mozliwe
byto uaktywnienie AutoTrac™.

TCM musi by¢ skalibrowany, tak aby odbiornik moégt
ustali¢ zerowy kat przechytu i kat przechytu wzdtuznego.

Przed przystgpieniem do kalibracji nalezy sprawdzi¢,
czy maszyna i sprzet sg w prawidtowym stanie
roboczym i gotowe do wykonywania prac polowych.
Maszyna musi by¢ obcigzona, a opony prawidtowo
napompowane. Podczas kalibracji sprzet powinien byé
obnizony do potozenia mozliwie bliskiego roboczemu.

I :‘u .ﬂ:- /I
Wmm

pos |

PC19993—UN—O03SEP14

1 eX

B—Pominiecie
C—Zakladka

Kalibracje TCM nalezy przeprowadza¢ za kazdym
razem, gdy odbiornik zostanie wymontowany z maszyny
i powtdrnie zamontowany albo po zmianie kgta TCM w
stosunku do maszyny. Zmiany kata TCM w stosunku do
maszyny mogq tworzy¢ przesuniecie i wygladac jak
pominiecie (B) lub zaktadka (C) podczas pracy typu
przejazd po przejezdzie. Mozliwe przyczyny tego
przesuniecia to niewielkie przesuniecie wspornika
montazowego StarFire™, niewielkie przesuniecie
kabiny maszyny albo nierbwnomierne ciSnienie w
oponach po obu stronach maszyny.

Aby wyeliminowac przesunigecie, ustawi¢c maszyne i
przeprowadzi¢ kalibracje TCM, przejechac¢ jeden
przejazd, zawrdcié i przejechaé ten sam przejazd w
przeciwnym kierunku. Jedli maszyna nie przejedzie tym
samym przejazdem, zmierzy¢ przesuniecie i
wprowadzi¢ do przesuniecia sprzetu.

Ustawianie maszyny i kalibracja modutu
kompensaciji terenu (TCM)

1. Zaparkowa¢ maszyne na twardej, réwne;j
powierzchni i catkowicie zatrzymacé (kabina nie moze

sie kolysac).

. Zaznaczy¢ potozenie opon lub ggsienic na podtozu w
celu oznaczenia potozenia osi.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

50-4



Konfiguracja

30 TCM
Oon

Last

Calibration:

PC19994—UN—04SEP14
A—Przycisk Kalibracja

3. Wybra¢ przycisk Kalibracja (A).

A

Przycisk Akceptuj

PC22267—UN—14MAR16

4. Wybra¢ przycisk Akceptuj. Pojawi sie pasek stanu
kalibracji, ktéry zniknie po zakonczeniu.

5. Obréci¢ maszyne o 180 stopni (ustawi¢ w
przeciwnym kierunku). Upewni¢ sie, ze opony sg w
prawidtowych miejscach dla maszyn z nieruchomg
lub ruchomg osig przednig oraz ze maszyna jest
catkowicie zatrzymana (kabina nie moze sie kotysac).

PC19995—UN—O03SEP14

Maszyny z ruchoma osig przednig

B—Os tylna

® W przypadku maszyn z ruchomg osig przednig
(mechaniczny naped két przednich [MFWD],
niezalezne zawieszenie wahaczowe [ILS™] lub
zawieszenie z trzema wahaczami [TLS™])
ustawi¢ kota w taki sposéb, aby os tylna (B)

ILS jest nazwg handlowg Deere & Company
TLS jest nazwg handlowg Deere & Company

znalazfa sie w tym samym miejscu podczas
przeprowadzania kalibracji 2-punktowe;j.
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PC19996—UN—03SEP14
Maszyny z nieruchomg osig lub maszyny ggsienicowe

C—Punkt obrotu maszyny

e W przypadku maszyn z nieruchoma osig lub
maszyn gasienicowych (ciggniki ggsienicowe,
opryskiwacze serii 47X0 i 49X0 lub ciggniki
kotowe serii 9000 i 9020) ustawi¢ kota lub
gasienice w taki sposéb, aby punkt obrotu
maszyny (C) znalazt sie¢ w tym samym miejscu
podczas ustawienia maszyny w obydwu
kierunkach.

6. Wybra¢ przycisk Akceptuj. Pojawi sie pasek stanu
kalibracji, ktory zniknie po zakoriczeniu.

7. Wybraé przycisk Akceptuj, aby powréci¢ do karty
Ustawienia. Jesli kalibracja sie nie powiodta,
wykonac¢ ponownie kalibracje TCM.

HC94949,0000EBE-53-12DEC18

Wprowadzanie informacji o maszynie i
przesunieé

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Nacisnaé przycisk menu.
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Konfiguracja

GreenStar

Przycisk GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Nacisnij przycisk GreenStar™,

PC21184—UN—20MAY 15
Przycisk programowy Urzgdzenia

3. Nacisng¢ przycisk programowy Urzadzenia.

Implement 2 Maotweork |

Machine Type 0.0, 4 Offsets

Tractor (im) |

Machine Model

Machine Manse

Connection Type

: Recording Source
s
-

Docunmermtation and
Covor pge

Machine Turn Turning
Fundius Sen sitiity

22.0 70
(l?lr"" G

PC26032—UN—27JUL18
Wprowadzanie informacji o maszynie

A—Karta Maszyna

B—Menu rozwijane Rodzaj maszyny

C—Menu rozwijane Model maszyny

D—Menu rozwijane Nazwa maszyny

E—Menu rozwijane Rodzaj potaczenia

F—Pole wprowadzania Promien skretu maszyny
G—Pole wprowadzania Czutos$¢ skretu
H—Przycisk Zmien przesuniecia

4. Wybrac¢ karte Maszyna (A).

WSKAZOWKA: Menu rozwijane i pola wprowadzania
mogg by¢ zaznaczone na szaro, jesli maszyna
zostanie automatycznie rozpoznana.

5. Wybra¢ lub wprowadzi¢ informacje o maszynie (B—
G).

GreenStar jest nazwg handlowag Deere & Company

6. Nacisng¢ przycisk Zmien przesuniecia (H).

Machine Offsets

Hon-Steeri
e n-Steering IFront Axle @

A 0.0 in)
- sl .:0‘0 (i)
0.0

( @ o m
,.@9-’30 tin)

fy Laberal distance from certer-line of machine to GPS recebwer

Ih In-line distance fromnon-steering adeto GPS recener

[ In-line distance from non-seeing ode 1o implense connection point

Accept

PC26031—UN—27JUL18

A—Boczna odlegtosé od linii Srodkowej maszyny do odbiornika
GPS

B—Liniowa odlegtos¢ od osi niekierowanej do odbiornika GPS
C—Liniowa odleglos¢ od osi niekierowanej do punktu polaczenia
D—Pionowa odlegtos$¢ od odbiornika GPS do podtoza
E—Przycisk Przetacz lewe lub prawe przesuniecie
F—Menu rozwijane lokalizacji osi niekierowanej
G—Przycisk Akceptuj

[ Wertical distance fromthe GPS recenwer to the ground
Mote: Only used with Surface Vider Pro applications.

7. Wybra¢ lub wprowadzi¢ informacje o przesunieciu
maszyny (A—F).

8. Nacisng¢ przycisk Akceptuj (G).

HC94949,0000DF3-53-010CT18
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Konfiguracja — sterownik AutoTrac™ 250

Konfiguracja systemu

WAZNE: Przed rozpoczeciem kalibracji okreslié
rozstaw osi, przesunigcie przéd-tyt (odlegtosé¢
GPS do osi nieruchomej) i wysokos¢ (odlegtosé
GPS do podtoza). Wprowadzi¢ wszystkie
wartosci pomiaré6w maszyny w polach
wprowadzania na wyswietlaczu.

RAutoTrao
Comroller 250
PC26028—UN—06SEP18

Przycisk Sterownik AutoTrac™ 250

1. Wybrac przycisk Sterownik AutoTrac™ 250.

PC24210—UN—15MAY17
Przycisk programowy Ustawienia

2. Wybra¢ przycisk programowy Ustawienia.

@ Machine
‘Configuration

Valwve Configuration

Msshina T | H Soelger
154
Wheelbase [in)

GPS To Fixed Axle Distance (in) 22@

161
GPS To Ground Distance [in) @

PC26200—UN—05SEP18
Karta Konfiguracja maszyny

A—Karta Konfiguracja maszyny

B—Menu rozwijane Rodzaj maszyny

C—Pole wprowadzania Rozstaw osi (in)

D—Pole wprowadzania Odlegtosé GPS do osi nieruchomej (in)
E—Pole wprowadzania Odlegtos¢ GPS do podtoza (in)

3. Wybra¢ karte Konfiguracja maszyny (A).
4. Wybrac¢ rodzaj maszyny z menu rozwijanego (B).

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

WSKAZOWKA: Przed wprowadzeniem wartosci
upewnic sie, ze parametry rozstawu osi (C),
odlegtosci GPS do osi nieruchomej (D) i odlegtosci
GPS do podfoza (E) sg prawidfowe.

Przed kalibracjg nalezy ustawic¢ rozstaw osi.
5. Wprowadzi¢ rozstaw osi.

WSKAZOWKA: Odlegto$é GPS do osi nieruchomej to
taki sam wymiar, jak przesuniecie przod-tyt. (Patrz
Wysokos¢, przesuniecie przdd-tyt i rozstaw osi
StarFire™).

6. Wprowadzi¢ odlegtos¢ GPS do osi nieruchome;.

7. Wprowadzi¢ odlegtos¢ GPS do podtoza.

HC94949,0000E30-53-07DEC18

Konfiguracja zaworu

Machine Valve Configuration
Configuration A

Valve Configuration

Mot Calibrated

=

PC26201—UN—220CT18
Zaktadka Konfiguracja zaworu

A—Zaktadka Konfiguracja zaworu
B—Przycisk Instaluj

Konfiguracja zaworu taduje wymagane ustawienia do
sterownika zaworu Danfoss.

1. Wybrac¢ zakladke Konfiguracja zaworu (A).
2. Wybraé przycisk Instaluj (B).

Po zakonczeniu konfiguracji przycisk Instaluj bedzie
nieaktywny.

Jesli operator musi wymontowaé sterownik AutoTrac™
250 ze wzgledu na wydzierzawienie lub sprzedaz
maszyny:

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
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Konfiguracja — sterownik AutoTrac™ 250

PC24210—UN—15MAY 17
Przycisk programowy Ustawienia

1. Nacisnaé i przytrzymac przycisk programowy
Ustawienia przez pie¢ sekund.

Uninstall

PC25991—UN—17JUL18
Przycisk Odinstaluj

2. Wybra¢ przycisk Odinstaluj.

HC94949,0000DF0-53-30NOV18

Test kierowania

A UWAGA: Aby uniknaé powaznych obrazen ciata
lub $mierci, nalezy sprawdzié¢ uktad kierowniczy
podczas pierwszego montazu i przed jego

kazdym uzyciem w maszynie.

AuvteTrao
Comroller 250
PC26028—UN—O06SEP18

Przycisk Sterownik AutoTrac™ 250

1. Wybrac przycisk Sterownik AutoTrac™ 250.

==

Diagnostics
PC24234—UN—18MAY17
Przycisk programowy Diagnostyka

2. Wybra¢ przycisk programowy Diagnostyka.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Comroller

AutoTrac Sialus
Informadion

| Vahee Information

AutoTrac Status Ready To Enable

Exit Rearson  Last Transition OR

© Seat Svitch In Seat
@ Resunse Svatch  Pressed

@ E stimated Wheal Angle (*) -5.77

CAMN Diagnosics Enabled

PC26076—UN—220CT18
Zakfadka Stan AutoTrac™

A—Zaktadka Stan AutoTrac™
B—Stan AutoTrac™
C—Przelacznik siedziska
D—Przetacznik przywracania
E—Szacunkowy kat skretu kot (°)

3. Wybra¢ zaktadke Stan AutoTrac™ (A).

4. Sprawdzi¢ stan AutoTrac™ (B) i upewni¢ sie, ze nie
ma koddéw wyijscia.

5. Upewnic¢ sig, ze przetgcznik siedziska (C) rozpoznaje
operatora na siedzisku i poza siedziskiem.
6. Nacisng¢ przetgcznik przywracania (D).

7. Odbiornik StarFire™ okresla szacunkowy kat skretu
két (E). Przejecha¢ maszyng wzoér wezykowaty, aby
zapewni¢ zmiany wartosci przy kazdym skrecie.

WSKAZOWKA: Ustawienie zaworu oraz kalibracja
czujnika kata skretu két sg wykonywane fabrycznie.
W razie potrzeby dealer maszyny moze
zaktualizowac te wartosci kalibracji.

HC94949,0000DEF-53-30NOV18

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Tworzenie linii naprowadzania

WSKAZOWKA: Instrukcje dotyczg podstawowej linii
naprowadzania. Petne instrukcje konfiguracji
naprowadzania mozna znalez¢ w Instrukcji obstugi
wyswietlacza GreenStar™ 3 2630.

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Nacisng¢ przycisk menu.

GreenStar

Przycisk GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Wybra¢ przycisk GreenStar™.

Guidance

PC21148—UN—11MAY15
Przycisk programowy Naprowadzanie

3. Wybra¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

f ——
Cc A ) Guidance ShiftTrack "
fukao |P Settings “Settings INEC
Implement Guidance
Tracking Mode Mode
Straight Track a~ ||”|| Hone A
= $

i

PC21690—UN—060CT15
Ustawienia naprowadzania

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

70 0
e ML
Steer Sensithity =
[ J@LR]| <t
| e 20.000() Sterron

PC20334—UN—25NOV14
Widok naprowadzania

A—Zaktadka Ustawienia naprowadzania

B—Menu rozwijane Tryb $ledzenia

C—Zakladka Widok

D—Przycisk Ustaw sciezke 0

4. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania (A).
5. Wybrac tryb Sledzenia Prosta Sciezka (B).

6. Woybra¢ zaktadke Widok (C).
7

Wybraé przycisk Ustaw $ciezke 0 (D).

Set Track 0
Currant Track 0 Method
| ¢
A 30
p New [ Remove l e An

Guidance Line Calculation

John Deere Y
© =

Elevation

Heading :  0L0000
Poimt A Lat:  0.00000000
Point A Lon:  0.00000000

Track Spacing:
= 0 0.000

Total Shifts 0.0 iin)

@ =

%] [

PC20335—UN—25NOV14

© = |

Ustaw Sciezke 0

A—Przycisk Nowa
B—Menu rozwijane Metoda
C—Menu rozwijane Obliczanie linii naprowadzania
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

D—Przycisk Rozstaw s$ciezek
E—Przycisk Ustaw A
F—Przycisk Ustaw B
G—Przycisk Wprowadz

8. Wybrac¢ przycisk Nowa (A).

9. Wprowadzi¢ nazwe Sciezki 0 za pomocg klawiatury.
Wybra¢ przycisk Wprowadz, aby zaakceptowac i
powréci¢ do ustawien sciezki 0.

10. Wybra¢ opcje A + B z menu rozwijanego Metoda

11. Wybra¢ John Deere z menu rozwijanego Obliczanie
linii naprowadzania (C).

12. Wprowadzi¢ zgdany rozstaw Sciezek (D).
13. Przejecha¢ maszyng do zgdanego potozenia na
polu i nacisng¢ przycisk Ustaw A (E).

WSKAZOWKA: W celu ustawienia B trzeba przejechaé
wiecej niz 3 m (10 ft.).

14. Przejecha¢ maszyng do zgdanego punktu B i
nacisng¢ przycisk Ustaw B (F).

15. W celu zakohczenia konfiguracji sciezki 0 nacisngé
przycisk Wprowadz (G).

HC94949,0000DE2-53-020CT18

Wiaczanie systemu AutoTrac™

PC8833—UN—250CT05
Etap 2 — SKONFIGUROWANY

Gdy na wykresie kotowym stanu systemu AutoTrac™

wypetnione sg dwie czesci, oznacza to, ze sprzet i
oprogramowanie spetnia wymagania systemu

AutoTrac™.,
PC20221—UN—10NOV14

Przycisk Wt./wyt. kierowanie

1.Wybra¢ przycisk WHwyt kierowanie w celu wigczenia
lub wytgczenia systemu AutoTrac™. Po wigczeniu
kierowania wypetnione bedg trzy czesci wykresu
kotowego.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC11973—UN—09APR09

Klucz diagnostyczny AutoTrac™

Jesli jakiekolwiek wymagania sprzetowe lub
oprogramowania nie zostaty spetnione, zamiast
przycisku Wt./wyt. kierowania bedzie wyswietlany klucz
diagnostyczny. Nacisng¢ przycisk, aby wyswietli¢
diagnostyke systemu AutoTrac™. Strona diagnostyczna
wskazuje co jest wymagane dla kazdej z czterech czesci
wykresu kotowego i stan wszystkich wymagan.

WSKAZOWKA: System AutoTrac™ moze by¢é
niedostepny, dopdki olej hydrauliczny nie osiggnie
wymaganej temperatury (do momentu rozgrzania
oleju wypetniona bedzie tylko jedna czesé
wykresu). Ten problem nie powoduje wyswietlania
Zadnego kodu diagnostycznego ani nie pokazuje
sie w menu stanu.

HC94949,0000910-53-140CT15

Aktywacja systemu

-~

PC21691—UN—060CT15
Przetgcznik przywracania

A—Przetacznik przywracania

A UWAGA: Gdy system AutoTrac™ jest aktywny,
operator jest odpowiedzialny za kierowanie na
koncu sciezki i unikanie kolizji.
Nie prébowaé¢ uruchamiaé¢ (aktywowag)
systemu AutoTrac™ podczas transportu
maszyny po drodze publicznej.

WSKAZOWKA: Aby uaktywnié system, maszyna musi
jechac do przodu.

Po wigczeniu systemu, jesli potrzebne jest
wspomaganie kierowania, operator musi recznie
zmieni¢ stan systemu na Aktywny.

1.Nacisng¢ przetgcznik wznowienia (A), aby uruchomié
wspomaganie kierowania.

60B-2



Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Aby aktywowac¢ system, muszg by¢ spetnione

nastepujgce warunki:

® Predkos¢ maszyny jest wieksza niz 0,5 km/h (0.3
mph).

e Kurs maszyny miesci sie w zakresie 45 stopni od
zgdanej Sciezki.

® Predkos¢ maszyny jest mniejsza niz 30 km/h (18.6
mph).

® Przetgcznik gtowny w pozycji wtgczenia.

® Modut kompensaciji terenu (TCM) jest wigczony i
skalibrowany.

® Przy jezdzie do tytu AutoTrac™ pozostaje aktywny
przez 45 sekund. Po 45 sekundach nalezy
przestawi¢ maszyne na jazde do przodu przed
ponownym wigczeniem jazdy do tytu.

HC94949,0000E4F-53-240CT18

Odtaczanie, dezaktywowanie i wytaczanie
systemu

A UWAGA: Przed wjazdem na droge publiczng

nalezy wytaczyé system naprowadzania, aby
unikng¢ smiertelnych wypadkow lub
powaznych obrazen.

Odtaczanie systemu AutoTrac™

System AutoTrac™ mozna odtgczy¢ za pomocg
nastepujgcych metod:

® Obrot kierownica.

® Zmniejszenie predkosci ponizej 0,5 km/h (0.3 mph).

® Przetgczenie przycisku Kierowanie WHWyt do
momentu wyswietlenia Kierowanie WYL. na karcie
Widok naprowadzania lub w aplikacji
Naprowadzanie.

® Operator opusci siedzisko na dtuzej niz 7 sekund,
jesli uzywany jest przetgcznik siedziska, lub monitor
aktywnosci operatora nie wykryje zadnych czynno$ci
przez 7 minut.

Gdy system AutoTrac™ jest aktywny, operator moze

obrdécié kierownice, aby odtgczy¢ system AutoTrac™ i
kierowa¢ recznie. Operator moze réwniez przetgczyé

przetgcznik trybu drogowego i przywracania na WYL.,
aby odtgczy¢ system AutoTrac™.

Dezaktywowanie systemu AutoTrac™

Przetgczenie przycisku Kierowanie W{/Wyt do momentu
wyswietlenia Kierowanie WYL. na karcie Widok
naprowadzania lub w aplikacji Naprowadzanie w celu
przejscia systemu AutoTrac™ na 2/4 wykresu kotowego
stanu.

Wylaczanie systemu AutoTrac™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Przetgczenie przetgcznika trybu drogowego i
przywracania na WYL. w celu przejscia systemu
AutoTrac™ na 1/4 wykresu kotowego stanu.

Aby wytgczy¢ system AutoTrac™ na wysSwietlaczach
GreenStar™, wybra¢ przycisk programowy
Naprowadzanie > karta Ustawienia naprowadzania >
menu rozwijane Tryb $ledzenia > wybraé
Naprowadzanie WYL.

Na wyswietlaczach 4. generacji wybraé ikone
Ustawienia na gérze aplikacji Naprowadzanie, a
nastepnie przetgczyé Naprowadzanie gtéwne na WYL,

HC94949,0000EB8-53-10DEC18

GreenStar jest nazwg handlowag Deere & Company
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™

Optymalizacja dziatania sterownika
AutoTrac™

WSKAZOWKA: Sterownik AutoTrac™ zostat
precyzyjnie skonfigurowany do pracy w wiekszosci
warunkow polowych przy uzyciu réznych sprzetéw.
W warunkach nietypowych ustawienia
zaawansowane pozwalajg operatorowi na
precyzyjne dostosowanie systemow do
konkretnych warunkow polowych i sprzetowych.

Przed przystgpieniem do wprowadzenia ustawien
zaawansowanych systemu AutoTrac™ nalezy
przeczyta¢ wszystkie ponizsze informacje.

1. Przed przystapieniem do regulacji sprawdzi¢ i
naprawi¢ usterki. Przeprowadzi¢ niezbedne
kontrole mechaniczne i kalibracje maszyny.
Przeprowadzenie precyzyjnej regulacji bez
uprzedniego usuniecia usterek moze spowodowaé
zamaskowanie rzeczywistych usterek maszyny i
spowodowacé problemy na dalszych etapach.

2. Przejs¢ do strony ustawien zaawansowanych
AutoTrac™. (Instrukcje uzyskiwania dostepu do
strony ustawien zaawansowanych AutoTrac™
mozna znalez¢ w instrukcji obstugi wyswietlacza).

3. Rozpoczaé od standardowych ustawien
fabrycznych. Warto$¢ parametru Czutosé
kierowania jest skorelowana z wartoscig na karcie
Widok naprowadzania. Wprowadzi¢ wartos¢ zgodng
z biezgcymi warunkami (70 dla betonu, 100 dla
wiekszosci warunkow, 120 dla miekkiego podtoza).
Dostosowaé wartos¢ liczbowg w celu precyzyjnego
wyregulowania systemu wedtug potrzeb.

4. Ogodlne instrukcje dostrajania

® Regulacje ustawien nalezy wykonywac w
warunkach polowych problemu, gdy AutoTrac™
jest aktywny. Regulowac po jednej wartosci naraz.
Jesli ustawienia nie korygujg dziatania, przywracié
domysine ustawienia fabryczne.

e Jesli wyregulowanie jednej wartosci nie pozwala
uzyskac¢ zadowalajgcego dziatania, wyprébowac
rézne kombinacje parametrow.

Zalecenia dotyczace regulacji:

® Czutosé kierowania — nalezy ustawic¢ na 100
przed wykonywaniem innych regulacji, nastepnie
regulowac w krokach co 10.

® Czutosé linii — kurs — nalezy regulowac¢ w
krokach co 10.
® Czutosé linii — prowadzenie — nalezy

regulowac¢ w krokach co 20.

® Trasa kursu — nalezy regulowac¢ w krokach co
10.

® Szybkosc¢ reakcji systemu kierowania — nalezy
regulowac¢ w krokach co 10.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

® Czutos¢ namierzania — nalezy regulowaé¢ w
krokach co 20.

® Czulos¢ krzywej — nalezy regulowaé w krokach
co 20.

WSKAZOWKA: Jezeli nadal nie mozna uzyskaé
Zgdanego efektu, nalezy zapoznac sie z sekcjg
Wykrywanie i usuwanie usterek sterownika
AutoTrac™, aby uzyskac szczegdtowe informacje.

PC19658—UN—21MAY 14
Czuto$¢ linii za niska

_W

PC19659—UN—21MAY 14
Czuto$¢ linii za wysoka

O — - O——

PC8999—UN—08MAR06

Legenda
A—Pozadana sciezka — linia przerywana
B—Rzeczywista sciezka — linia ciagta

Optymizacja czutosci linii

A: Czutos¢ linii — kurs

Okresla, jak agresywnie system AutoTrac™ reaguje na

btad kursu.

® Dostroi¢ czutosci linii kursu w czasie pracy na linii AB.

® Jezeli maszyna zbacza zbyt daleko od kierunku
Sciezki, nalezy zwiekszy¢ Czuto$é linii — kurs.

® Jezeli maszyna zacznie pracowac niestabilnie,
nalezy zmniejszy¢ Czutos¢ linii — kurs.

B: Czutos¢ linii — prowadzenie

Okresla, jak agresywnie system AutoTrac™ reaguje na
btad odchyiki poprzecznej ze Sciezki.

® Dostroi¢ czutosci linii prowadzenia w czasie pracy na
linii AB.

e Jezeli maszyna zbacza zbyt daleko z linii AB, nalezy
zwiekszy¢ czutos¢ linii prowadzenia.

® Jezeli maszyna zacznie pracowac niestabilnie w
obrebie linii AB, nalezy zmniejszy¢ czutos¢ linii —
sledzenie.

WSKAZOWKA: Czutosci linii wspdtpracujg ze soba.
Jesli obydwa ustawienia bedg zbyt wysokie,
maszyna utraci stabilnos¢. Jesli obydwa ustawienia
bedg zbyt niskie, maszyna bedzie sie porusza¢ w
Sposob niekontrolowany w obrebie linii AB.

Optymalizacja trasy kursu
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™

Okresla wplyw szybkosci skretu na efektywnosé
prowadzenia. Ustawienie to mozna potraktowac jako
ustalone z géry. Duze zmiany jego wartosci mogg
pogorszy¢ dziatanie.

e Wyzsze wartosci ustawien bedg powodowaty
bardziej gwaltowng reakcje na zmiany kierunku
maszyny.

e Nizsze wartosci ustawien bedg powodowaty mniej
gwattowng reakcje na zmiany kierunku maszyny.

Optymalizacja szybkosci reakcji uktadu
kierowniczego

Reguluje tempo kierowania maszyng w celu utrzymania
prawidiowego $ledzenia. Zwiekszenie szybkosci reakciji
uktadu kierowniczego generalnie powoduje poprawe
doktadnosci $ledzenia.

e Wyregulowac szybko$¢, pracujgc réwnolegle do i w
odlegtosci 1,2 m (4 ft) od linii AB.

e Wykonuj regulacje precyzyjng w krokach co 10 w
zakresie od 50 do 200.

PC19661—UN—21MAY 14
Czuto$¢ namierzania za niska

PC19662—UN—21MAY14
Czuto$¢ namierzania za wysoka

O — - O——

PC8999—UN—08MAR06

Legenda
A—Pozadana sciezka — linia przerywana
B—Rzeczywista sciezka — linia ciagta

Optymizacja czutosci namierzania

Okresla agresywnos¢ namierzania sciezki przez

maszyne. To ustawienie wptywa wytgcznie na

efektywnosé przy namierzaniu Sciezki.

e Wyregulowaé szybkos¢, pracujac réwnolegle do i w
odlegtosci 1,2 m (4 ft) od linii AB.

® Dostraja¢ czutos¢ namierzania do momentu, az
maszyna bedzie ptynnie namierzata linie.

PC8944—UN—21FEB06
Czutos$¢ krzywej za niska

PC8943—UN—21FEB06
Czutos$¢ krzywej za wysoka

O — — O@——

PC8999—UN—08MAR06
Legenda

A—Pozadana sciezka — linia przerywana
B—Rzeczywista sciezka — linia ciagta

Czutosé zakrzywienia

Okresla, jak agresywnie system AutoTrac™ reaguje na

zakrzywienie w $ciezce. To ustawienie wptywa na

wydajnos¢ wylgcznie przy naprowadzaniu po krzywej

sciezce. Rozpoczagé od czutosci krzywej rownej

zoptymalizowanej czutosci namierzania.

® Dostroi¢ czuto$¢ krzywej, pracujgc wzdtuz krzywej
Sciezki.

e Jesdli maszyna skreca na zewnatrz krzywej,
zwiekszy¢ czuto$ce.

e Jesli maszyna skreca do wewnatrz krzywej,
zmniejszy¢ czutose.

HC94949,0000E01-53-12DEC18

Monitorowanie osiggow AutoTrac™
Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Guidance

Settings

PC11948—UN—30JUN09
Karta Ustawienia naprowadzania

1. Wybrac¢ karte Ustawienia naprowadzania.

AutoTrac Advanced
Settings Change

PC21902—UN—03DEC15
Przycisk Ustawienia zaawansowane AutoTrac™

2. Wybraé przycisk Ustawienia zaawansowane
AutoTrac™.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwag handlowg Deere & Company
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity - Tracking

= | — Iil e W e

130

Line Sensitivity - Heading

150
Heading Lead
& 7 4=
g B
../ =
105

Steering Response Rate

>

Accept

PC26036—UN—26JUL18

Ustawienia zaawansowane AutoTrac™ — strona 1

3. Przejs¢ na strone 3 (A).

Monitor
Performance

PC22002—UN—07JAN16
Przycisk Monitor osiggéw

4. Wybrac¢ przycisk Monitor osiggow.

Advanced AutoTrac Settings

Trmﬁing Error © Heading Error

PC26038—UN—06AUG18
Bigd prowadzenia i btgd kursu

A—Przycisk Dalej

B—Btad prowadzenia

C—Bltad kursu

D—Czutos¢ linii — prowadzenie
E—Czutos¢ linii — kurs

Za pomocg dwoch wykresow monitorowaé btgd

prowadzenia (B) i btad kursu (C).

1. Namierzyc lini¢ i kontynuowac jazde przez 30
sekund.

2. Monitorowaé obydwie wartosci przez 30 sekund.

WSKAZOWKA: Przed przystapieniem do regulacji
ustawien czutosci linii dla prowadzenia i kursu,
nalezy wyregulowac czutos¢ kierowania do
uzyskania preferowanych osiggow.

Preferowana jest wartos¢ najblizsza zeru,
oznaczajgca lepszg wydajnosc systemu.

3. Ustawienia regulowa¢ do momentu uzyskania
zgdanych osiggéw na podstawie doktadno$ci
sygnatu i ogélnego stanu maszyny.

WSKAZOWKA: Wyregulowaé czuto$é linii dla
prowadzenia (D) w przypadku btedu prowadzenia.
Wyregulowac czutos¢ linii dla kursu (E) w
przypadku btedu kursu.

HC94949,0000D31-53-06AUG18

Tabela osiggéw AutoTrac™

Dziatanie systemu AutoTrac™ mozna zoptymalizowaé
pod katem czesto stosowanych operacji i predkosci.
Podczas optymalizacji systemu AutoTrac™ w ciggniku
zaleca sie przeprowadzenie najpierw optymalizacji bez
osprzetu, aby wyznaczy¢ linie bazowa. Korzystajac z
tabeli, nalezy odnotowaé wartosci ustawien
zaawansowanych AutoTrac™, tak aby mozna sie byto
do nich odnie$¢ podczas wprowadzania zmian.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™

Czutos¢ Czutos¢ Czutos¢ Trasa Szybkos¢ | Czutosé | Czutoscé
Dziatanie/predkos$é kierowania linii linii kursu reakcji | namierza- | zakrzy-
— kurs — uktadu nia wienia
prowadze- kierowni-
nie czego

HC94949,0000EB9-53-10DEC18
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Odczyty diagnostyczne

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Nacisng¢ przycisk menu.

PC26028—UN—06SEP18

Przycisk Sterownik AutoTrac™ 250

RAutoTroo
Comroller 250

2. Wybra¢ przycisk Sterownik AutoTrac™ 250.

==

Diagnostics

PC24234—UN—18MAY17
Przycisk programowy Diagnostyka

3. Wybraé przycisk programowy Diagnostyka.

4. Wybrac¢ zakfadki Stan AutoTrac™, Informacje o
sterowniku lub Informacje o zaworze w celu
uzyskania informacji na temat odczytow
diagnostycznych.

HC94949,0000EAG-53-30NOV18

Zaktadka Stan AutoTrac™

AutoTrac Status

®

Controller
Information

Valvi Information

AutoTrac Status  Disabled
© Exit Reason Speed Too Fast
@ Seat Switch  In Seat
@ﬁeme Switch
®Ealimmedwlie-el Angle ')

CAN Diagrostics Enalled

Not Pressed

577

©)

PC25971—UN—O0BDEC18
A—Zaktadka Stan AutoTrac™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

B—Stan AutoTrac™

C—Powodd wyjscia

D—Przelagcznik siedziska

E—Przetacznik przywracania

F—Szacunkowy kat skretu kot (°)

G—Pole wyboru Witaczona diagnostyka magistrali CAN

Stan AutoTrac™ — okresla aktualny stan za pomoca
wykresu kotowego.

Powdd wyjscia — okresla kody zatrzymania sterownika
AutoTrac™.

Szacunkowy kat skretu két — wykorzystuje globalny
system pozycjonowania (GPS) do okreslenia kata
skretu kot. Wyswietlacz wykorzystuje szybkos¢ skretu i
rozstaw osi do obliczenia kata skretu kot.

Wigczona diagnostyka magistrali CAN — zaznaczenie
tego pola wyboru (G) powoduje wigczenie transmisji
wartosci diagnostycznych i stanéw na potrzeby zapisow
CAN. Zapisy CAN stuzg do zaawansowanego
wykrywania i usuwania usterek.

HC94949,0000EAE-53-06DEC18

Zaktadka Informacje o sterowniku

AutoTrac Status @ Controller Valve information .
Information

@ Serial Number 005724

PC25972—UN—16JUL18
A—Zaktadka Informacje o sterowniku
B—Wersja oprogramowania
C—Wersja sprzetu
D—Aktywne godziny AutoTrac™
E—Numer seryjny

HC94949,0000DCB-53-010CT18
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Zaktadka Informacje o zaworze

AutaTrac Status Controller
Inbormation

®

Vahve Information

A—Zaktadka Informacje o zaworze

B—Wersja oprogramowania zaworu

C—Stan zaworu

D—Strefa nieczutosci skretu w lewo (%)

‘-".hlve SW Version

Wahwe Status  Safe State

@ Deadband Lett (%) 13
@ Deadband Right [%) 72

0,397

138

282

4,76

Mot Calibrated

|—Stan kalibracji

E—Strefa nieczutosci skretu w prawo (%)
F—Lewa pozycja WAS (V)

G—Srodkowa pozycja WAS (V)
H—Prawa pozycja WAS (V)

HC94949,0000DCC-53-010CT18

Widoczne objawy
Objaw

Kalibracja sterownika AutoTrac™
zakonczona niepowodzeniem. Nie
wykryto urzagdzenia wejsciowego
uktadu kierowniczego.

Sterownik AutoTrac™ nie aktywuje
sie. Systemu AutoTrac™ nie
wznawia pracy.

Sterownik AutoTrac™ nie jest
widoczny w giownym menu.

PC25973—UN—O06SEP18

Problem

Procedura kalibracji zakonczona
niepowodzeniem. AutoTrac™ nie
wigcza sie.

Wystgpit kod zatrzymania.

Stan systemu nie wskazuje gotowosci.

System nie rozpoznaje sterownika
sterownika AutoTrac™ na magistrali
CAN.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

Rozwigzanie

Wyswietlacz nie wykryt czujnika kata
skretu két (WAS). Sprawdzi¢ czujnik
WAS i wigzke przewodow.

Upewni¢ sie, ze podczas poruszania
kierownicg stan urzadzenia
wejsciowego uktadu kierowniczego
(SID) na stronie kalibracji zmieni sie z
nieaktywnego na aktywny.

Sprawdzi¢ wigzke przewodow
poprowadzong od sterownika do SID
pod kagtem uszkodzeh lub ubytkéow
izolacji.

Sprawdzic¢ liste kodow zatrzymania,
aby znalez¢ problem.

Wykona¢ konfiguracje zaworu. (Patrz
Konfiguracja zaworu).

Upewnic¢ sie, ze sterownik systemu
AutoTrac™ jest podtgczony do wigzki
przewodow GreenStar™ i dociera do
niego napiecie.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Objaw

Nie mozna okresli¢ kierunku.

Ciagnik zostaje naprowadzony na
linie prowadzenia, ale zjezdza z linii
na prawo lub lewo.

Sterownik AutoTrac™ niestabilny
przy podchodzeniu do $ciezki.

Przejscie do kolejnej sciezki
zajmuje sterownikowi AutoTrac™
zbyt wiele czasu.

Sterownik AutoTrac™ stale zjezdza
z rzedu.

Problem

Stare oprogramowanie modutu
kompensac;ji terenu (TCM).

Brak korekcji roznicowe;.

Brak sygnatu globalnego systemu
pozycjonowania (GPS).

Sterownik systemu AutoTrac™ nie
wyznacza kierunku prawidtowo.

Kierunek jazdy na wyswietlaczu jest
nieprawidtowy.

Pomiary odbiornika sg nieprawidtowe.

Sterownik AutoTrac™ natrafit na
nieprawidtowo skalibrowany WAS i
stosuje nieprawidtowg odchytke
czujnika WAS.

Czutos¢ namierzania jest za wysoka.

Czutos¢ namierzania jest za niska.

Wysokos¢ lub przesuniecie przod/tyt
odbiornika StarFire™ nie sg
ustawione prawidtowo.

Gwaltowny ruch wezykowaty.

Powolny ruch wezykowaty.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

Rozwigzanie

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki wigzki
przewodow sterownika AutoTrac™ nie
sg przepalone.

Sprawdzi¢, czy opornik koncowy jest
podtgczony.

Zaktualizowaé oprogramowanie TCM
do najnowszej wersiji.

Skonsultowac czestotliwos¢ korekgciji
réznicowych z dealerem John Deere.

Zapewni¢ niezaktécony widok nieba.
Przeprowadzi¢ maszyne z dala od
przeszkod.

Przejechac do przodu z predkoscig
wiekszg niz 1,6 km/h (1 mph) i obrécic
kierownice o kat wiekszy niz 45 stopni
w jednym kierunku.

Nacisng¢ przycisk przetgczania, aby
ustawi¢ kierunek jazdy do przodu lub
wstecz.

Sprawdzi¢, czy pomiary odbiornika sg
wprowadzone prawidiowo.

Skalibrowa¢ ponownie czujnik WAS i
upewni¢ sie, ze punkt Srodka zostat
dobrany dokfadnie. (Skontaktowac sie
z dealerem maszyny).

Zoptymalizowa¢ czuto$é namierzania.
(Patrz Optymalizacja dziatania
sterownika systemu AutoTrac™).

Zoptymalizowaé czuto$é namierzania.
(Patrz Optymalizacja dziatania
sterownika systemu AutoTrac™).

Woprowadzi¢ prawidtowe wielkosci
wysokosci i przesuniecia przod/tyt.

Zoptymalizowa¢ czutos¢ linii. (Patrz
Optymalizacja dziatania sterownika
systemu AutoTrac™).

Zoptymalizowa¢ czutosc linii. (Patrz
Optymalizacja dziatania sterownika
systemu AutoTrac™).
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Objaw

Sterownik AutoTrac™ kieruje
maszyne do wewnatrz lub na
zewnatrz krzywej.

Kalibracja sterownika AutoTrac™
przebiegta niepomysinie.

Staba jakos¢ dzialania sterownika
systemu AutoTrac™.

Problem

Kierunek montazu odbiornika
StarFire™ w ustawieniach rézni sie od
rzeczywistego kierunku montazu.

Sterownik systemu AutoTrac™ nie
wyznacza kierunku prawidtowo.

Luzna gleba.

Zbyt wysoka lub niska czuto$¢
krzywe;j.

Niewystarczajgca przestrzen na
wykonanie kalibracji bez
zatrzymywania maszyny.

Wykonano obrét kierownicg, aby
omingc¢ przeszkody.

Operator wprowadzit nieprawidtowe
dane wejsciowe.

Brak reakcji czujnika kata skretu kot
(WAS).

Brak reakcji zaworu
elektrohydraulicznego (EH).

Awaria sprzetowa maszyny.

Nieprawidtowy montaz.

Nieprawidtowo skonfigurowane
ustawienia zaawansowane sterownika
AutoTrac™.

Nieprawidtowo ustawiony rodza;j
maszyny.

Rozwigzanie

Prawidtowo uzgodni¢ kierunek
montazu w ustawieniach odbiornika.

Przejechac do przodu z predkoscig
wiekszg niz 1,6 km/h (1 mph) i obrécic
kierownice o kat wiekszy niz 45 stopni
w jednym kierunku.

Zwiekszy¢ obcigzenie. (Postepowac
zgodnie ze specyfikacjg maszyny).

Zoptymalizowac¢ czutos¢ krzywe;.
(Patrz Optymalizacja dziatania
sterownika AutoTrac™).

Zapewni¢ przestrzen wystarczajgca
do wykonania kalibracji.

Upewni¢ sie, ze na obszarze nie ma
zadnych przeszkad.

Uruchomi¢ ponownie proces kalibraciji.
Sprawdzi¢ dane wejsciowe operatora.

Sprawdzi¢ potgczenia wigzki
przewodow WAS pod katem
uszkodzenia lub zabrudzenia.

Sprawdzi¢ potgczenia wigzki
przewodow zaworu EH pod katem
uszkodzenia lub zabrudzenia.

Skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy John Deere.

Skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy John Deere.

Wyregulowaé szybkos$c¢ reakcji uktadu
kierowniczego. (Patrz Optymalizacja
dziatania sterownika systemu
AutoTrac™).

Przed przystgpieniem do optymalizaciji
upewni¢ sie, ze ustawienia
zaawansowane systemu AutoTrac™
majg wartosci domysine.

Zmieni¢ konfiguracje systemu. W
trakcie procedury kalibracji wybraé
prawidtowy rodzaj maszyny. (Patrz
Konfiguracja systemu).
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Objaw Problem

Opory w ukfadzie kierowniczym.

Luz w ukfadzie kierowniczym.

Rozwigzanie

Wykonac¢ ponownie kalibracje uktadu
hydraulicznego. Temperatura zmienia
sie w ciggu dnia, wptywajac na
charakterystyke maszyny.
(Skontaktowaé¢ sie z dealerem
maszyny).

Wykonac¢ ponownie kalibracje uktadu
hydraulicznego. Temperatura zmienia
sie w ciggu dnia, wptywajac na
charakterystyke maszyny.
(Skontaktowac sie z dealerem
maszyny).

HC94949,0000E05-53-05DEC18

Odczyty diagnostyczne wykresu kotowego
stanu AutoTrac™

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

1. Wybrac¢ przycisk Menu.

GreenStar

PC17340—UN—240CT13
Przycisk GreenStar™ 3 Pro

2. Wybra¢ przycisk GreenStar™.

-

X

e

Diagnostics

\ v,

PC20267—UN—14NOV14
Przycisk programowy Diagnostyka

3. Wybra¢ przycisk programowy Diagnostyka.

GreenStar jest nazwg handlowag Deere & Company

Read ihe lalest Operator Manual prior to operalion. To obiain a copy, see your dealer
oF wvisit wwns Stellar Support com.

A
v
Last Exit Code lssued:  Mia

Tine of Last Exit Code: O O D0
Conditions

AutoTrac

D0 D (e
Status.

Steer Ctrl Capabilities (Curve,
Reverse, Steer Sensithvity)
MurtoTrac License

GPS Valid

Differential Correction
Differential Mode Selected
Tracking Mode Sdecied

Praot Pro License

NE Line Defined

Free of Steer Cirl Trouble Codes
Valid Implenvent Guidance Configuralion

Mo, Mo, Mo

SF2
Yes
Mo
Hone
Straight Track
Ho

Yes
Nia

Steer OniCHT Bulton Ho

Wehicle Gear Seected
Speed Vidthin Range
Wikthin 80 Degrees of Line
Wikthin 408 Tracking Widih

Mty sl

PC20269—UN—14NOV14
Widok ekranu odczytow diagnostycznych systemu AutoTrac

A—Menu rozwijane Widok
B—Ostatni wyemitowany kod wyjscia

4. Wybra¢ AutoTrac™ z menu rozwijanego Widok (A).

Na ekranie widoku systemu AutoTrac™ zostanie
wyswietlony stan wymaganych warunkéw dla kazdego
stanu wskazywanego przez wykres kotowy.

Stan na
wykresie
kotowym | Warunki
Mozliwosci sterownika uktadu kierowniczego
1 czesé z 4 | (krzywa, wsteczny i czutos¢ kierowania)
Licencja systemu AutoTrac™
Globalny system pozycyjny (GPS) prawidtowy
2 czesci z 4 | Korekcja roéznicowa
Wybrano tryb réznicowy

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Stan na
wykresie

kotowym | Warunki

1czes¢ z4

Mozliwosci sterownika uktadu kierowniczego
(krzywa, wsteczny i czutos¢ kierowania)

Licencja systemu AutoTrac™

Wybrano tryb prowadzenia

Licencja Pivot Pro

Zdefiniowana linia AB

kierowniczym

Brak kodow btedow sterowania uktadem

Prawidtowa konfiguracja naprowadzania sprzetu

3 czesciz 4

Przycisk wt./wyt. kierowania

Wybrano bieg maszyny

Predkos¢ w obrebie zakresu

4 czesciz 4

W granicach 80 stopni od linii

W granicach 40% szerokosci prowadzenia

Jesli system AutoTrac™ zostanie odtgczony, sprawdzic¢
ostatni kod wyjécia (B). Jesli system AutoTrac™ sie nie
wigczy, sprawdzi¢, czy warunki pierwszych 3 czesci
wykresu kotowego zostaty spetnione.

AL70325,00001B2-53-13SEP17

Komunikaty dezaktywacyjne i kody wyjscia

systemu AutoTrac™

Nacisng¢ przycisk Menu > GreenStar™ > Diagnostyka
> wybra¢ AutoTrac™ w menu rozwijanym Widok.
Ponizej zaprezentowano kody wyjscia, jakie moga

zosta¢ wyswietlone.

Nacisng¢ przycisk Menu > GreenStar™ >
Naprowadzanie > zaktadka Widok. Ponizej
zaprezentowano komunikaty dezaktywacyjne, jakie

mogg zosta¢ wyswietlone.

Po kazdej dezaktywaciji systemu AutoTrac™ zostaje
wyswietlony komunikat wskazujgcy powdd jego
dezaktywacji. Komunikaty sg wyswietlane rowniez
wowczas, gdy system AutoTrac™ sie nie aktywuje.
Komunikat dezaktywacyjny wyswietlany jest przez 3

sekundy, a nastepnie znika.

Kod wyjscia

Komunikat dezaktywacyjny

Opis

Rozwigzanie

Brak

Brak

Nic jeszcze nie sprawdzono.

Kod rozruchowy. System nie
zostat sprawdzony pod katem
btedow.

Zbyt mata predkos$c¢ koét

Zbyt mata predkosé

Predko$¢é maszyny zbyt niska, aby
mozna byto uzy¢ systemu
AutoTrac™.

Zwiekszy¢ predkos¢ do
powyzej 0,5 km/h (0.3 mph).

Zbyt duza predkos¢ kot

Zbyt duza predkosé

Predko$¢ maszyny zbyt wysoka,
aby mozna bylo uzy¢ systemu
AutoTrac™.

Zmniejszy¢ predkos$¢ ponizej
granicy platformy.

Ciggnik — 30 km/h (18.6 mph)
Kosiarka — 19,3 km/h (12
mph)

Predkos¢ jazdy do tytu tylko w
przypadku ciggnikéw do upraw
jednorzedowych — 10 km/h (6
mph)

Zmieniono Sciezke

Zmieniono numer $ciezki

Zmieniony numer $ciezki.

Ustawi¢ maszyne réwno na
zgdanej Sciezce i nacisng¢
przycisk przywracania.

Utrata podwadjnej czestotliwosci
GPS

Nieprawidtowy sygnat GPS

Utrata sygnatu SF1, SF2 lub RTK.

Ustanowi¢ sygnat.

Awaria RSC Awaria sterownika uktadu Awaria sterowania uktadu Wylaczy¢ i wtgczy¢ ponownie
kierowniczego kierowniczego na tyle powazna, ze | zasilanie ciggnika.
doszio do wytaczenia systemu
AutoTrac™.
OK Brak Ostatnia aktualizacja stanu byta
pomysina.
Prowadzenie wytagczone Brak Nie wigczono prowadzenia. Wiaczy¢ prowadzenie,

wybierajgc kolejno Ustawienia
naprowadzania > Tryb
Sledzenia.

Kierownica

Poruszono kierownicg

Poruszono kierownicg w celu
dezaktywacji systemu AutoTrac™.

Nacisng¢ przetgcznik
przywracania, aby ponownie
aktywowac¢ system
AutoTrac™. Jesli nie
poruszono kierownica,
zwigkszy¢ warto$¢ ustawienia

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Kod wyjscia

Komunikat dezaktywacyjny

Opis

Rozwigzanie

pomijania uktadu
kierowniczego.

Btfad kursu

Zbyt duzy btad kursu

Bfad kursu jest poza zakresem.

Wyréwnac kurs ciggnika

zgodnie z limitem kursu:

® 80 stopni przy predkosci
ponizej 6 mph

® 45 stopni przy predkosci
powyzej 6 mph

Btad odchyiki poprzeczne;j

Za duzy btad odchyiki poprzecznej

Bfad odchyiki poprzecznej poza
zakresem.

Wyréwnac kurs ciggnika
zgodnie z limitem odchyiki
poprzecznej (40% rozstawu
Sciezek).

Brak TCM

Brak poprawek TCM

Brak modutu kompensacji terenu
(TCM) lub jest on wytaczony.

Wigczy¢ lub zainstalowacé
modut TCM.

Przetgcznik gtowny

Tryb drogowy

Przetgcznik gléwny maszyny jest
wytgczony.

Wiaczy¢ przetacznik gtdwny.

Limit czasu jazdy do tytu

Limit czasu jazdy do tytu

Limit czasu jazdy do tytu (powyzej
45 sekund).

Przed wznowieniem jazdy do
tylu wybrac¢ bieg do jazdy w
przod.

Nieprawidtowy kierunek

Pojazd nie jedzie do przodu

Maszyna nie porusza sie w kierunku
do przodu.

Do aktywaciji jest wymagane,
aby maszyna byta ustawiona
na biegu jazdy do przodu.

Odebrano nieprawidtowe dane
przywracania

Btad przetgcznika przywracania

Sterownik uktadu kierowniczego
wysyta nieprawidtowe dane z
przetacznika przywracania.

Skontaktowa¢ sie z
przedstawicielem firmy John
Deere.

Nieznany kierunek

Nieznany kierunek

Nieznany kierunek.

Jecha¢ do przodu z
predkoscig wiekszg niz 1,6
km/h (1 mph) i obréci¢
kierownice o kat wiekszy niz
45°.

Niezgodnos¢ krzywizn

Za ostry zakret

Promien krzywej $ciezki mniejszy
niz dopuszczalne w systemie
AutoTrac™.

Recznie pokona¢ krzywizny o
zbyt matym promieniu.

Btedne dane rozstawu osi

Brak

Sterownik uktadu kierowniczego
wysyta nieprawidtowe dane o
rozstawie osi.

Btedny rozstaw osi dla klasy
maszyn. Skonsultowac sie z
dealerem firmy John Deere,
aby uzyska¢ najnowsze
oprogramowanie do
sterownika ukfadu
kierowniczego.

HC94949,000091E-53-04APR16

Alarmy dotyczace naprowadzania

Btad komunikacji ACI

Brak komunikacji ze sterownikiem ukfadu kierowniczego pojazdu. Sprawdzi¢ kody diagnostyczne pojazdu i

skontaktowa¢ si¢ z przedstawicielem John Deere.

Wigczone urzadzenie
prognozujace zakrety

Urzadzenie prognozujgce zakrety jest wigczone. Nalezy uzy¢ okna zaznaczania, aby go wytgczy¢.

AutoTrac nie uaktywniony

Opuszczenie fotela przez operatora na czas dtuzszy niz 5 sekund powoduje wylgczenie systemu AutoTrac.

AutoTrac

Operator jest odpowiedzialny za unikanie kolizji. Przed wjechaniem na droge publiczng nalezy wytgczy¢

AutoTrac.

Wystgpit problem z kartg danych!

Karta danych musi by¢ wiozona do napedu dla kart pamieci fleszowej i ostona zamknieta, aby mozna byto

korzystac¢ z oprogramowania GreenStar2 Pro.

Brak danych ustawien!

Nie mozna znalez¢ danych ustawienia dla programu GreenStar2 Pro na karcie danych. Program GreenStar2
Pro nie bedzie dostgpny, dopdki nie zostanie witozona karta danych z danymi ustawienia.

Niezgodnos$c¢ z oprogramowaniem
sterownika systemu kierowania
pojazdem AutoTrac

W celu wykonania aktualizacji sterownika uktadu kierowniczego nalezy skontaktowa¢ sie z dealerem firmy

John Deere.

Btad komunikacji

Problem w komunikacji ze sterownikiem. Nalezy sprawdzi¢ potaczenia do sterownika.
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Wykryto przenosny procesor

W magistrali CAN wykryto przenos$ny procesor. Aplikacja GreenStar jest wylgczona. Nalezy wyjaé przenos$ny
procesor i wyltgczyé/wigczy¢ zasilanie, aby uruchomié¢ aplikacje GreenStar.

Problem z komunikacjg GPS

Brak komunikacji z odbiornikiem GPS. Sprawdzi¢ potaczenia na odbiorniku GPS.

Niedoktadne prowadzenie

Odbiornik GPS musi by¢ ustawiony na raportowanie z zachowaniem szybko$ci transmisji 5 Hz. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienia odbiornika GPS i zmieni¢ szybko$¢ transmisji na 5 Hz.

Nieprawidtowa granica

Zapisano nieprawidtowg granice. Mozna kontynuowac zapis lub usungé obecna granice i rozpoczg¢ ponownie
zapis.

Bfad aktywacji

Nieprawidtowy kod aktywacji. Wprowadzi¢ ponownie kod aktywacji.

Nieprawidtowy filtr

Nie zostaty wypetnione wszystkie pola, ktére powinny byé wypetnione na podstawie rodzajéw wybranych sum.

Znaczniki tego samego wyboru

Wybrano znaczniki o tej samej nazwie i trybie.

Nazwa juz istnieje

Wprowadzona nazwa juz istnieje na tej liscie. Nalezy wprowadzi¢ nowg nazwe.

OstrzeZenia

Problem z komunikacjg GPS

Brak komunikacji z odbiornikiem GPS. Sprawdzi¢ potgczenia na odbiorniku GPS i wykona¢ czynno$¢
powtdrnie.

Pamie¢ krzywej Sciezki jest petna

Wewnetrzna pamigé dostepna dla krzywej Sciezki jest petna. Dane muszg by¢ usuniete, aby mozna byto
kontynuowaé dziatanie na krzywej $ciezce. Nalezy usung¢ dane krzywej $ciezki z systemu.

AutoTrac niedostepny

Licencja na AutoTrac SF1 nie moze pracowa¢ z obecnym oprogramowaniem StarFire. Nalezy uaktualni¢
oprogramowanie StarFire, aby uzywac¢ AutoTrac.

AutoTrac niedostepny

Licencja na AutoTrac SF1 nie moze pracowac¢ podczas gdy wtaczone sg poprawki SF2. Nalezy wytaczy¢
poprawki SF2, aby uzywa¢ AutoTrac.

Problem z licencjg

Brak licencji dla wybranego trybu prowadzenia. Wybrany zostanie poprzedni tryb prowadzenia.

Zduplikowana nazwa

Nazwa juz istnieje. Wybra¢ inng nazwe.

Zapis krzywej Sciezki

Zapis krzywej Sciezki w toku. Nie mozna wykona¢ czynnosci, dopdki zapis nie zostanie wytgczony.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Wystgpit wewnetrzny btad podczas definiowania okregu. Zdefiniowa¢ powtérnie okrag.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Komunikacja z odbiornikiem GPS zostata utracona w trakcie definiowania okregu. Zdefiniowa¢ powtérnie
okrag po odzyskaniu tgcznosci.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Punkt srodkowy jest za daleko. Wybraé inny punkt srodkowy.

Problem z okresleniem linii A-B

Wystgpit wewnetrzny btad w trakcie definiowania linii A-B. Nalezy zdefiniowaé powtérnie linie A-B.

Problem z okresleniem linii A-B

Limit czasu zostat przekroczony w trakcie definiowania linii A-B. Nalezy zdefiniowa¢ powtérnie linie¢ A-B.

Problem z okresleniem linii A-B

Punkty A i B na linii A-B znajdujg sie za blisko. Wykonaé czynnos¢ ponownie.

Utrata sygnatu GPS podczas
zapisywania granic

Sygnat GPS zostat utracony w czasie zapisywania granic. Zapis punktéw zostanie wznowiony po
przywroceniu sygnatu GPS. Moze to spowodowac¢ niedoktadnosci granic.

Karta danych jest petna

Roztadowaé i oczysci¢ karte danych lub wtozy¢ nowa karte danych.

Karta danych jest w 90%

Roztadowaé i oczysci¢ karte danych lub wtozy¢ nowg karte danych.

wypetniona

Brak pamieci Brak dostepnej pamieci dla krzywej Sciezki Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozy¢ nowg karte
danych.

Mato pamieci Mato dostepnej pamigci dla krzywej Sciezki. Roztadowacé i oczyscic¢ kartg danych lub wiozy¢ nowg karte
danych.

Brak pamieci Brak dostepnej pamieci dla prostej Sciezki. Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozyé nowa karte
danych.

Brak pamieci Brak dostepnej pamieci dla Sciezki po okregu. Roztadowacé i oczysci¢ karte danych lub wtozy¢ nowa karte

danych.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Odlegtos¢ od pojazdu do punktu srodkowego jest wieksza niz 1,6 km. Wybra¢ inny punkt srodkowy lub
przejecha¢ po innym okregu.

Wyzeruj wszystkie sumy

Zdecydowano wyzerowa¢ wszystkie sumy dla wybranego filtra.

Wybrano niewtasciwy model
sterownika RS232

Wybrany model sterownika RS232 jest niewtasciwy. Sprawdzi¢ i powtérnie wprowadzi¢ producenta i numer
modelu.

Btad receptury

Sterownik nie jest ustawiony na akceptacje receptur.

Btad receptury

Sterownik jest ustawiony na akceptacje receptur. Nie zostata wybrana receptura ze sterownika.

Btad receptury

Tempo receptury jest poza zakresem sterownika.

Bfad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytgcznie przy uzyciu jednostek metrycznych.

Bfad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytgcznie przy uzyciu jednostek brytyjskich (US).

Bfad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytgcznie przy uzyciu jednostek metrycznych lub brytyjskich (US).

Bfad dziatania sterownika

Wybrano niewlasciwg czynno$¢ dla sterownika.

Ostrzezenie dotyczace receptury

Zostato zastosowane tempo receptury nie mieszczgce sie w polu.
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Ostrzezenie dotyczace receptury | Wystgpita utrata sygnatu GPS. Zostato zastosowane tempo receptury powodujgce utrate sygnatu GPS.

Ostrzezenie dotyczace receptury | Sterownik nie obstuguje wybranej receptury.

INFORMACJE

CF86321,0000333-53-23MAY 11

Adresy diagnostyczne sterownika
AutoTrac™

Adresy diagnostyczne

Wybra¢ przycisk Adres diagnostyczny. Zostanie
wyswietlona lista sterownikéw z zaznaczonymi
sterownikami, dla ktérych wystepujg kody
diagnostyczne.

Dostep do poszczegdlnych zespotdw sterujgcych
mozna uzyskac, naciskajgc przycisk Wprowadz w celu
wyswietlenia kodéw dla tego sterownika.

Aby wyswietli¢ sterownik AutoTrac™, wybierz z menu
rozwijanego urzadzenia opcje sprzetu ACI.001.

Mozna réwniez wyswietli¢ kody dla wszystkich
sterownikéw, wybierajac przycisk Pokaz wszystkie, a
nastepnie przycisk Wprowadz. Kody te mozna
przekazac¢ dealerowi John Deere, co bedzie pomocne w
diagnozowaniu problemdéw z maszyna.

EHE
==
=]
e
=

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

Message
Center

PC8655—UN—05AUG05
Przycisk Centrum komunikatéw (z ikong Info)

PC8668—UN—05AUG05
Adresy diagnostyczne

Wszystkie przedstawione ponizej kody sg specyficzne
dla sterownika systemu AutoTrac™.

Adres diagnostyczny Opis

003 Napiecie akumulatora

004 Napiecie stacyjki

005 Napiecie odniesienia 5 V regulatora 1
006 Napiecie odniesienia 5 V regulatora 2
014 Wysokie napiecie CAN 2

015 Niskie napiecie CAN 2

026 Testy uktadu kierowniczego

027 Przywracanie pamieci PVED-CLS
029 Wiaczenie/wytgczenie diagnostyki CAN
035 Potozenie pokretta (stopnie)

037 Czujnik 1 kata skretu kot (%)

038 Czujnik 2 kata skretu kot (%)

039 Zrédto polecenia nastawy kota

040 Polecenie nastawy kota (%)

041 Ograniczniki kata skretu kot

042 Kat skretu kot (stopnie)

090 Wersja oprogramowania PVED-CLS
091 Data oprogramowania PVED-CLS
092 Stan kalibracji pamieci PVED-CLS
093 Typ uktadu kierowniczego pojazdu PVED-CLS
094 Rozstaw osi PVED-CLS

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Adres diagnostyczny

Opis

095

Maksymalne potozenie suwaka zaworu w lewo

096 Maksymalne potozenie suwaka zaworu w prawo
097 Strefa nieczuto$ci w lewo

098 Strefa nieczuto$ci w prawo

099 Maksymalne potozenie gtéwnego czujnika WAS w lewo
100 Potozenie neutralne gtéwnego czujnika WAS

101 Maksymalne potozenie gtéwnego czujnika WAS w prawo
102 Maksymalne potozenie rezerwowego czujnika WAS w lewo
103 Potozenie neutralne rezerwowego czujnika WAS
104 Maksymalne potozenie rezerwowego czujnika WAS w prawo
105 Kod DTC sterownika gtéwnego PVED-CLS

106 Kod DTC sterownika gtéwnego PVED-CLS

107 Kod DTC sterownika gtéwnego PVED-CLS

108 Kod DTC sterownika bezpieczenstwa PVED-CLS
109 Kod DTC sterownika bezpieczenstwa PVED-CLS
110 Kod DTC sterownika bezpieczenstwa PVED-CLS
120 Format jednostek (angielskie/metryczne)

121 Przesunigcie przod/tyt StarFire™

122 Wysokos¢ StarFire™

123 Rodzaj zespotu zniwnego

124 Rodzaj zespotu zniwnego (ASCII)

125 Klasa pojazdu

126 Rozstaw osi pojazdu

157 Przetwornik analogowo-cyfrowy przetgcznika siedziska
158 Obecnos¢ operatora

161 Predkos¢ GPS

163 Predkos$¢ pojazdu na podstawie predkosci kot
167 Szybkos¢ skretu GreenStar™

168 Tryb sterowania uktadem kierowniczym

172 Kod wyjscia uktadu pomocniczego

180 Prég wyzszej predkosci AutoTrac™

181 Prog nizszej predkosci AutoTrac™

183 Szacunkowa krzywizna

184 Polecenie krzywizny AutoTrac™

185 Btad odchytki poprzecznej GreenStar™

186 Btad kursu GreenStar™

187 Krzywizna GreenStar™

188 Integrator kierunku poprzecznego AutoTrac™
189 Informacje dotyczgce AutoTrac™

190 Kod wyjscia AutoTrac™

191 Godziny pracy AutoTrac™

193 Agresywnos¢ AutoTrac™

194 Trasa kursu AutoTrac™

195 Wzmocnienie kursu AutoTrac™

196 Czutos$¢ krzywej AutoTrac™

197 Czuto$¢ namierzania AutoTrac™

198 Wzmocnienie poprzeczne AutoTrac™

225 Numer katalogowy EOL

226 Numer wersji EOL

227 Nr katalogowy bloku tadujgcego

228 Wersja bloku tadowania wstepnego

231 Numer katalogowy JDOS

232 Wersja JDOS

70-10




Wykrywanie i usuwanie usterek

Adres diagnostyczny Opis

233 Numer katalogowy oprogramowania
234 Wersja oprogramowania

235 Numer katalogowy sterownika

236 Numer seryjny sterownika

237 Numer czesci zestawu oprogramowania
238 Wersja zestawu oprogramowania

245 Liczba wytgczen magistrali CAN

246 Czestotliwo$¢ wytaczen magistrali CAN
251 PIN sterownika

GreenStar jest nazwg handlowag Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,0000E3A-53-20NOV18

Diagnostyczne kody btedéw (DTC)
sterownika AutoTrac™ 250

PC8663—UN—29APR15
Przycisk menu

Message
Center

PC8655—UN—05AUG05
Przycisk Centrum komunikatéw (z ikong Info)

wm—E——

PC8669—UN—O05AUG05
Przycisk programowy Kody diagnostyczne

Wybrac¢ kolejno Menu > Centrum komunikatow >
przycisk programowy Kody diagnostyczne. Zostanie
wyswietlona lista sterownikow z zaznaczonymi
sterownikami, dla ktérych wystepujg diagnostyczne
kody btedow.

Przechodzac do poszczegdlnych sterownikdw, mozna
wyswietli¢ ich kody. Aby wys$wietli¢ diagnostyczne kody
btedoéw sterownika AutoTrac™, nalezy wybrac opcje
ACI.001. Aby wyswietli¢ kody wszystkich sterownikdw,
nalezy wybraé przycisk Pokaz wszystkie.

Kody te nalezy przekazac dealerowi firmy John Deere,
aby ufatwi¢ diagnozowanie probleméw z maszyna.

Kod Opis

168.03 Napiecie zasilania przez stacyjke powyzej 18 V. Wymagane wykrywanie
i usuwanie usterek.

168.04 Napiegcie zasilania przez stacyjke powyzej 10 V. Wymagane wykrywanie
i usuwanie usterek.

232.09 Skorygowana pozycja GPS jest niedostepna.

442.00 Temperatura wewnetrzna sterownika za wysoka, powyzej 80°C.

628.02 Sterownik jest w trybie bloku tadowania wstepnego.

628.12 Uktad kierowniczy nieskalibrowany.

630.02 Btad kalibragiji.

1504.08 Czas od momentu, w ktérym przetgcznik siedziska byt w stanie
otwartym, przekroczyt wyznaczony limit 9 godzin.

1504.14 Operator poza siedziskiem w trakcie dziatania systemu AutoTrac™
przez ponad 7 sekund.

520201.09 Komunikat stanu dziatania maszyny niedostepny (brak danych

komunikacji).

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Kod Opis

522394.09 Komunikat modutu kompensacji terenu niedostepny (brak danych
komunikacji).

523795.09 Nie wykryto zaworu kierowania (brak danych komunikacji).

523795.14 Wykryto usterke zaworu kierowania.

523698.09 Komunikat prowadzenia réwnolegtego wyswietlacza GreenStar™
niedostepny (brak danych komunikacji).

523767.02 Nieprawidtowe dane przetgcznika przywracania.

523767.03 Brak komunikatu na temat szybkosci skretu z odbiornika GPS.
Sprawdzi¢ potgczenie wigzki przewodow GPS. Uruchomi¢ ponownie
silnik, aby sprébowaé przywréci¢ normalny stan.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,0000E3B-53-20NOV18
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Konserwacja

Lista przedsezonowych czynnosci
kontrolnych

Przed rozpoczeciem sezonu operator powinien
przeprowadzi¢ nastepujgce aktualizacje
oprogramowania, kontrole i kalibracje:

[0 Wersje do pobrania: patrz instrukcja obstugi w formie
elektronicznej dostepna na stronie JohnDeere.com
lub skontaktuj sie z dealerem John Deere.

[0 Zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe.
Najnowsze oprogramowanie: patrz witryna
StellarSupport.com.

O Wyswietlacz

O Odbiorniki

O Sterownik

O Pozostaty sprzet AMS

[0 Sprawdzi¢ wigzke przewoddw pod katem zuzycia i
uszkodzenia w okolicy punktéw zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytéw
wigzki przewoddw.

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw na zitgczach pod
katem zuzycia odstonietych przewoddw.

[0 Sprawdzi¢ uszczelnienia ztgczy i mechanizmy
zatrzaskowe.

O Odbiorniki
O Wyswietlacze
O Sterownik uktadu kierowniczego

[0 Sprawdzi¢ mechanike ukfadu kierowniczego pod
katem zuzycia.

[0 Sprawdzi¢ szczelnos¢ uktadu hydraulicznego.
[0 Sprawdzi¢ wysoko$¢ i przesuniecie przod-tyt
odbiornika StarFire™.

[0 Wykona¢ kalibracje modutu kompensaciji terenu
(TCM) odbiornika.

0 Uruchomié¢ AutoTrac™ i w razie potrzeby ponownie
skalibrowac.

L Upewni¢ sie, ze maszyna jest prawidtowo obcigzona.
[0 Sprawdzi¢ opony pod katem zuzycia.
HC94949,0000D8C-53-010CT18

Lista posezonowych czynnosci
kontrolnych

Po zakonczeniu sezonu operator powinien
przeprowadzi¢ nastepujgce kontrole:

[0 Sprawdzi¢ wigzke przewoddw pod katem zuzycia i
uszkodzenia w okolicy punktéw zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytéw
wigzki przewoddw.

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw na ztgczach pod
katem zuzycia odstonietych przewoddw.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

[0 Sprawdzi¢ mechanike ukfadu kierowniczego pod
katem zuzycia.

[0 Sprawdzi¢ szczelnos¢ uktadu hydraulicznego.

[0 Sprawdzi¢ uszczelnienia ztgczy i mechanizmy
zatrzaskowe.

[0 Sprawdzi¢ styki ztgczy pod katem zuzycia,
zanieczyszczenia i korozji.
O Odbiorniki
O Wyswietlacze
[0 Sterowniki uktadu kierowniczego
[0 Upewnic¢ sie, ze maszyna jest prawidtowo obcigzona.
[0 Sprawdzi¢ opony pod katem zuzycia.

HC94949,0000D8D-53-010CT18

Lista codziennych czynnosci kontrolnych
Operator powinien codziennie przeprowadzié¢
nastepujace kontrole:

[0 Sprawdzi¢ wigzke przewoddw pod katem zuzycia i
uszkodzenia w okolicy punktéow zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytéw
wigzki przewodow.

[0 Sprawdzi¢ wigzke przewodoéw na zitgczach pod
katem zuzycia odstonietych przewodow.

[0 Sprawdzi¢ szczelno$¢ uktadu hydraulicznego.
0 Sprawdzi¢ elementy mocujace.

O Wyswietlacze
O Odbiorniki

AL70325,000014A-53-01DEC14
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Obstuga serwisowa maszyn John Deere — dostepne
publikacje

Informacje techniczne

Informacje techniczne mozna zakupi¢ u John Deere.
Publikacje sg dostepne w formie drukowanej lub
elektronicznej (CD-ROM).

Zamowienia mozna sktadac¢, wybierajgc jedng z

nastepujgcych mozliwosci:

® Ksiegarnia Techniczna John Deere: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

e Telefonicznie pod numerem 1-800-522-7448

e Skontaktowa¢ sie z dealerem John Deere

Na dostepne informacje skfadajg sie:

e

i

—____- . A

5 . A A ¥
g T e il

; TS189—UN—17JAN89
KATALOGI CZESCI z zestawieniem czesci serwisowych
dostepnych do danej maszyny z widokami roztozonych
zespotéw, co pomaga zidentyfikowa¢ prawidtowe
czesci. Jest to rowniez przydatne przy montazu i
demontazu.
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TS191—UN—02DEC88
INSTRUKCJE OBStUGI zawierajg informacje o
bezpieczenstwie, uzytkowaniu, konserwacji i obstudze.

TS224—UN—17JAN89
INSTRUKCJE NAPRAW przedstawiajgce informacje o
obstudze serwisowej danej maszyny. Zawierajg
specyfikacje, zilustrowane procedury montazu i
demontazu, schematy przeptywu oleju hydraulicznego i
schematy potgczen elektrycznych. Niektore produkty
majg osobne instrukcje z informacjami o naprawach i
diagnostyce. Do niektorych podzespotow, takich jak
silnik, dostepne sg osobne instrukcje napraw
podzespotéw.

THE PRECISION-ARMING
ASRICOITY

TS1663—UN—100CT97
PROGRAM EDUKACYJNY obejmuje pie¢ obszernych
serii ksigzek zawierajgcych podstawowe informacje
niezalezne od producenta:

® Podreczniki z serii podstaw rolnictwa obejmujg
technologie gospodarstw o profilu produkcji roslinnej i
zwierzece).

® Seria zarzadzania biznesem w rolnictwie rozpatruje
problemy rzeczywistego Swiata i oferuje praktyczne
rozwigzania w zakresie marketingu, finansowania,
wyboru sprzetu i zgodnosci pod katem wspotpracy.

® Podreczniki podstaw obstugi serwisowej pokazujg
sposoby naprawy i konserwacji sprzetu do
zastosowan niedrogowych.

® Podreczniki podstaw uzytkowania maszyn objasniajg
mozliwosci i regulacje maszyn, sposoby na
poprawienie osiggow i wyeliminowania zbednych
prac polowych.

® Podreczniki podstaw maszyn kompaktowych
zawierajg instrukcje na temat serwisowania i
konserwacji sprzetu o mocy do 40 KM na WOM.

DX,SERVLIT-53-07DEC16
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Z obstuga John Deere podotasz pracy

John Deere jest do Twojej dyspozycji

TS201—UN—15APR13

SATYSFAKCJA KLIENTA jest wazna dla John Deere.

Nasi dealerzy dotozg wszelkich staran, aby zapewni¢ Ci
szybka, efektywng obstuge i czesci:

- Obstuge i czesci serwisowe, aby wesprze¢ Twdj
sprzet.

- Wyszkolonych technikéw serwisu oraz niezbedne
narzedzia diagnostyczne i naprawcze do prac
obstugowych przy Twoim sprzecie.

PROCES ROZWIAZYWANIA PROBLEMU KU
ZADOWOLENIU KLIENTA

Dealer John Deere ma za zadanie wspiera¢ Twoj sprzet
i rozwigzywac¢ kazdy Twoj problem.

1. W przypadku kontaktu z dealerem, nalezy
przygotowaé nastepujgce informacje:

- Model maszyny i numer identyfikacyjny produktu
- Data zakupu

- Natura problemu

2. Omowic problem z szefem serwisu dealera.

3. Jesli rozwigzanie nie lezy w jego gestii, przedstawié
problem kierownictwu punktu dealerskiego i poprosi¢ o
pomoc.

4. W przypadku uporczywego problemu, ktdrego punkt
dealerski nie jest stanie rozwigzaé, poprosi¢ swojego
dealera o kontakt z John Deere celu uzyskania
wsparcia. Mozna takze skontaktowac sie z Centrum
Wsparcia Klienta Sektora Rolnego po numerem 1-866-
99DEERE (866-993-3373) lub poprzez e-mail na stronie
www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2-53-02APR02
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