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levads

PriekSvards
PATEICAMIES, ka izvéléjaties John Deere produktu.

Lai uzzinatu, ka pareizi apieties ar jusu produktu un ka
nodros$inat pareizu ta apkopi, rapigi IZLASIET SO
ROKASGRAMATU. Neievérojot o prasibu, var gut
traumas vai sabojat iekartu. ST rokasgramata un
droSibas zimes uz produkta, var bat pieejamas arf citas
valodas. (Lai pasatitu, sazinieties ar "John Deere"
izplatitaju.)

ST ROKASGRAMATA IR UZSKATAMA par produkta
neatnemamu sastavdalu, un tai jaietilpst produkta
pardoSanas komplekta.

MERVIENIBAS $3aja lieto$anas instrukcija dotas gan
metriskajas, gan ASV lietojamas mérvienibas. Lietojiet
tikai pareizas rezerves dalas un stiprinajumus.
Metriskajiem un collu stiprindjumiem var bt
nepiecieSama 1pasa metriska vai collu atsléga.

Apziméjumi LABA PUSE UN KREISA PUSE ir noteikti,
attieciba pret masinu vai pievienota agregata kustibas
virzienu, parvietojoties uz priek3u.

IERAKSTIET PRODUKTA IDENTIFIKACIJAS
NUMURUS (P.I.N.) Operatora rokasgramata. Rapigi
registréjiet visus numurus; tas palidzés jums atrast savu
produktu ta nozag3anas gadijuma. Turklat jasu John
Deere izplatitdjam Sie numuri ir vajadzigi, kad jds
pasutinat rezerves dalas. Failu dubléjumu ar
identifikacijas numuriem glabajiet drosa vieta pie
masinas, vai prom no produkta.

GARANTIJA ir John Deere piedavatas tehniska atbalsta
programmas sastavdala klientiem, kuri ar iegadato
aprikojumu strada un to apkalpo, k& aprakstits Saja
rokasgramata. Garantijas noteikumi izskaidroti
garantijas aplieciba vai priekSraksta, kuru Jis varat
sanemt pie sava izplatitaja.

ST garantija apliecina, ka John Deere savus
izstradajumus aizvietos ar jauniem, ja defekti tiks atklati
garantijas perioda laika. AtseviSkos gadijumos un bieZi
vien bez maksas John Deere nodro$ina uzlabojumus art
tad, ja izstradajuma garantijas laiks ir beidzies. Ja
aprikojums ir lietots nepareizi vai parveidots neatbilstoSi
sakotnéjiem ripnicas uzstadijumiem, garantija tiek
anuléta un uzlabojumu veikSana var tikt atteikta.

Ja neesat produkta sakotnéjais ipasnieks, tad vérsieties
pie sava vietéja John Deere izplatitaja, lai informétu par
tas sérijas numuru. Tas palidzés uznémumam John
Deere informét jls par problémam vai veiktajiem
izstradajuma uzlabojumiem.

Sérijas numurs:

J856696,0000C4C-25-03FEB17

John Deere Tehniskas informacijas
gramatnica

Saja dokumenta pilniba var neatspoguloties produkta
funkcionalitate, jo produkts var bat mainijies péc
dokumenta iespieSanas. Pirms uzsakt darbu izlasiet
jaunako Operatora rokasgramatu. Lai sanemtu kopiju,
sazinieties ar savu izplatitaju vai apmeklgjiet www.
deere.com, lai atrastu John Deere Tehniska informacijas
gramatnicas un izmantojiet "Search for Agricultural
Equipment Operator's Manuals" (Meklét
Lauksaimniecibas tehnikas Operatora rokasgramatas)
saiti.

CZ76372,000071F-25-17FEB17
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Drosiba

leverojiet informaciju par drosibu

. T81389—UN—28JUN13
Sis ir bridindjuma un trauksmes simbols. Redzot So
simbolu uz masinas vai $aja lietoSanas instrukcija, tas
nozimé ka pastav bistamiba gt ievainojumus.

Sekojiet visiem droSibas noradijumiem, ka art
visparigiem nelaimes gadijumu novérSanas
priekSrakstiem.

DX,ALERT-25-29SEP98

Saprotiet signalvardus

A BISTAMI

A SARGIES
A UZMANIES

TS187—25—30SEP88
BISTAMI! Signalvards BISTAMI norada uz bistamu
situaciju, kas, ja ta netiek novérsta, var izraisit navi vai
nopietnu ievainojumu.

BRIDINAJUMS! Signalvards BRIDINAJUMS norada uz
bistamu situaciju, kas, ja netiek novérsta, var izraisit
navi vai nopietnu ievainojumu.

UZMANIBU! Signalvards UZMANIBU norada uz
bistamu situaciju, kas, ja netiek novérsta, var izraisit
vieglus vai nelielus ievainojumus. Signalvards
UZMANIBU var tikt arf izmantots, lai bridinatu pret
nedroSu praksi, kas saistita ar notikumiem, kas var
izraistt savainojumus.

Signalvardi BISTAMI, BRIDINAJUMS, UZMANIBU tiek
izmantoti kopa ar dro&ibas un bridinajuma simbolu.
BISTAMI! norada uz vislielako apdraudéjumu. BISTAMI
vai UZMANIBU dro$ibas zimes atrodas netalu
konkrétiem apdraudé&jumiem. Visparéjie piesardzibas
pasakumi ir uzskaititi uz UZMANIBU drosibas zimém.

UZMANIBU ari vérs uzmanibu uz dro$ibas zinojumiem
Saja instrukcija.

DX,SIGNAL-25-050CT16

Sekojiet droSibas noradijumiem

\
Nma

TS201—UN—15APR13
Rapigi izlasiet visus $aja instrukcija dotos drosibas
noradijumus, ka arT visas uz masinas eso$as
bridinajumu zZimes. Uzturiet droSibas zimes laba
salasama stavoklii. Nomainiet iztriksto$as vai sabojatas
droSibas zimes. NodroSiniet, lai jaunie aprikojumi un
rezerves dalas tiktu apgadatas ar derigam, speka
eso$am bridingjuma zimém. Bridindjuma zimju uzlimes
nomainai var iegadaties pie John Deere dileriem.

Seit var bit papildus dro$ibas informacija attieciba uz
detalam un komponentiem, kas nav izgatavoti ripnicas
un kas nav noradtti $aja lietoSanas instrukcija.

Pirms darba sakuma iepazistieties ar masinas
apkalpo$anas panémieniem un tas vadibas iericém.
Nepielaujiet, lai masinu kads lieto bez vajadzigajam
specialajam zinaSanam.

Vienmér uzturiet masinu laba kartiba. Nepilnvarotas
izmainas masina var pasliktinat tas funkcijas un/vai
darba drosibu un lietoSanas ilgumu.

Ja JUs kadas §Ts lietoSanas instrukcijas dajas neizprotiet
un Jums ir vajadziga palidziba, griezieties pie sava John
Deere dilera.

DX,READ-25-16JUN09
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Drosiba

Apkopes drosa veikSana

TS218—UN—23AUG88
Pirms apkopes darbu uzsak3anas jaiepazistas ar to
apjomu un secibu. Turiet darba zonu tiru un sausu.

Nekad neellojiet masinu, neveiciet apkopi vai
nereguléjiet to, kamér masina parvietojas. Turiet rokas,
kajas un apgérba gabalus pietiekama attaluma no
dalam ar mehanisko piedzinu. Visur izslédziet piedzinu
un rikojieties ar attiecigajam vadibas iericém, lai
atbrivotu spiedienu. Nolaidiet iekartu uz zemes. Apturiet
motoru. Iznemiet atslégu. Laujiet masinai atdzist.

Drosi atbalstiet visus masinas elementus, kuri apkopes
laika ir japacel.

Uzturiet visas detalas laba tehniska stavoklii un pareizi
montétas. Trakumus nekavéjoties novérst. Nomainiet
nolietotas vai sallzu8as detalas. Notiriet smérvielas,
ellas un netirumus.

reguléSanas vai metinaSanas darbu uzsaksanas masina
atvienojiet akumulatora masas (-) kabeli.

Pirms uzsakt elektriskas sisttmas komponentu apkopi
vai metinaSanas darbus masinai, velkamiem
pievienotajiem agregatiem atvienojiet elektriskos
savienojumus ar traktoru.

NokriSana, veicot tiriSanu vai stradajot augstuma, var
izraisTt nopietnus savainojumus. Lai viegli piekldtu
jebkadai vietai, izmantojiet kapnes vai platformu.
Izmantojiet stabilus un droSus kaju un roku balstus.

DX,SERV-25-28FEB17

Pareizi izmantot kapnes un margas

T133468—UN—15APR13

Lai pasargatos no kritieniem, iekapiet masina un
izkapiet no tas ar seju pret to. NodroSiniet 3 punktu
saskari ar pakapieniem, rokturiem un margam.

Esiet seviSki uzmanigi, ja dubli, sniegs vai mitrums rada
slidenus apstak|us. Uzturiet pakapienus neaptraipttus ar
smérvielam vai e|lam. Nekad neleciet, izkapjot no
masinas. Nekad neveiciet montdzu vai demontazu, kad
masina parvietojas.

DX,WW,MOUNT-25-120CT11

Veiciet rupigu elektronisko komponentu un
savienojumu parbaudi

(1_

TS249—UN—23AUG88
Veicot elektronisko iekartu un mezglu montazu un
demontazu nokriSana var radit nopietnus ievainojumus.
Izmantojiet pacéléju vai platformu, lai atvieglotu piek|uvi
montazas vietai. Izmantojiet droSu pamatni, ienemiet
stabilu stavokli un pieturieties. Nemontéjiet un
nedemontéjiet komponentes slapjos vai apledojuma
apstak|os.

Ja javeic instalacijas vai apkopes darbi RTK bazes
stacijas torn1 vai citos augstu eso$os mezglos, uzticiet
tos sertificétiem augstkapégjiem.

Ja jamonté vai javeic apkopi globalas pozicionéSanas
sistémas uztveérgja tornim un iekartam, lietojiet pareizos
pacel3anas tehniskos lidzek|us un izmantojiet
paredzétos droSibas Iidzeklus. Tornis ir smags un ta
apkope var but apgritinata. Ja montazas vieta nav
pieejama no zemes vai apkopes platformas, montazu
javeic diviem cilvékiem.

DX, WW,RECEIVER-25-24AUG10
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Drosiba

Pareiza drosibas jostas lietoSana

TS1729—UN—24MAY 13
Izvairieties no naves vai ievainojumiem apgasanas
gadijuma.
ST masina ir aprikota ar pretapgasanas aizsargrami
(ROPS). LIETOJIET sédekla siksnu, kad stradajiet ar
ROPS.

o | ietojiet fiksatoru un pievelciet sédekla siksnu

Skérsam kermenim.
e |evietojiet fiksatoru turétdja. Ir jadzird klikSkis.
® Pievelciet sédekla siksnu, nofiksé&jiet un
parliecinieties, ka siksna ir pareizi nostiprinata.
Novietojiet siksnu Skérsam gurnam.

Ja ir bojajumu pazimes nostiprindSanas detalas,
nosléga, jostas rulll vai pasa josta, nomainiet visu jostas
komplektu.

DroSibas jostu un nostiprindjuma detalas parbaudiet
vismaz vienu reizi gada. Grieziet véribu uz valigam
nostiprindjuma detalam vai jostas bojajumiem, ka
pieméram, iegriezumiem, pliksnadanos, neparasti
stipru nolietojumu, iekrasojumu vai noberzumiem.
Nomainiet tikai ar jGsu masinai atlautam rezerves
dalam. Griezieties pie sava John Deere dilera.

DX,ROPS1-25-22AUG13

Drosa vadibas sistému ekspluatacija

Nelietojiet vadibas sistémas uz autoceliem. Pirms
uzbraukSanas uz autocela vienmér izsledziet
(deaktivizéjiet) vadibas sistémas. Neméginiet ieslégt
(aktivizet) vadibas sistému, braucot pa koplietoSanas
celu.

Vadibas sistémas ir paredzétas, lai palidzetu
operatoram efektivak ekspluatét masinu. Operators
vienmer ir atbildigs par masinas brauciena trajektoriju.
Vadibas sistémas nevar automatiski atklat vai novérst
sadursmes ar Skérsliem vai citdm masinam.

Vadibas sistémas ietver ikvienu lietojumu, kas
automatizé masinas stdri. Ta ietver, bet nav ierobezota

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

ar, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™, un Machine Sync.

Lai noverstu savainojuma iespé&jas operatoram un
klatesosajiem:

® Nekad neiekapiet vai neizkapiet no braucosas

masinas.

Parbaudiet, vai ma8ina, agregats un vadibas sistéma

ir pareizi iestatiti.

- Ja izmantojat iTEC™ Pro parbaudiet, vai ir
definétas precizas robezas.

- Ja izmantojat Machine Sync, parbaudiet, vai
piekabei sakuma punkts ir kalibréts ar pietiekamu
atstatumu starp masinam.

Uzmanieties un pievérsiet uzmanibu apkartéjai videi.

Parnemiet stiréSanas vadibu, kad jaizvairas no

bistamam vietdm uz lauka, klatesoSajiem cilvékiem,

aprikojuma vai citiem SkerSliem.

Partrauciet darbu, ja slikta redzamiba negativi

ietekmé jisu sp€ju vadit masinu vai saredzét

cilvékus vai SkérSlus masinas marsruta.

Izvéloties masinas atrumu, nemiet véra apstak|us uz

lauka, redzamibu un masinas konfiguraciju.

JS56696,0000ABC-25-02DEC13

Lietojiet elektronisko displeju pareizi

Elektroniskie displeji ir sekundaras ierices, kas
paredzétas, lai palidzétu operatoram, veicot lauka
darbus, palielinot komfortu un nodroSinot izklaidi.
Displeji var piedavat plasu funkcionalitati, tiek izmantoti
dazados masinas sistémas lietojumos, un tos var
izmantot kopa ar citam sekundaram iericém, ka
pieméram, portativam elektroniskam iericem.

Sekundara ierice ir jebkura ierice, kuras primara
izmantoSana, nav masinas vadiSana. Operators
vienmeér ir atbildigs par droSu ekspluataciju un vadibu.

Lai novérstu savainojumus ekspluatéjot masinu:

® Novietojiet displeju atbilstosi uzstadiSanas
instrukcijam. NodroSiniet, ka ierice ir nostiprinata un
neaizsedz skatu vaditajam vai netraucé masinas

darbtbas vadibas iericém.

Nenovérsiet uzmanibu ar displeju. Saglab3gjiet
modribu. Pievérsiet uzmanibu masinai un apkartéjai
videi.

Nemainiet iestatijumus vai nelietojiet funkcijas, kas
prasa ilgstoSu pievérSanos displeja vadibai kamér
masina parvietojas. Apturiet masinu drosa vieta un

novietojiet staveédanai pirms $adu darbibu veikSanas.

Nekad neiestatit skalumu tik augstu, ka jas nevarat
dzirdét satiksmi arpusé un avarijas
transportlidzek|us.

iGuide ir "Deere & Company" pre¢zime
iTEC ir Deere & Company precu zime
"RowSense" ir Deere & Company precu zime
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Drosiba

Lai veicinatu droSu ekspluataciju, dazas displeja
funkcijas var tikt atslégtas, ja vien masina kustiba ir
ierobeZota un/vai ir ievietota stavvietas rezZima. Ar So
droSibas iespéju neievérodanu var parkapt
piemérojamos tiesibu aktus un tas var izraisit
bojajumus, nopietnu traumu vai navi.

Izmantot tikai pieejamo displeja funkcionalitati, ja
apstakli lauj to dartt drosi un saskana ar sniegtajiem
noradijumiem. Lietojot jebkuru sekundara ierici vienmeér
ieverojiet droSas brauk$anas noteikumus, valsts vai
vietéjos likumus un satiksmes noteikumus.

RR94114,0001FFA-25-18DEC14

Izmantojiet AutoTrac™ kontrolleri
apstiprinatas masinas

Izmantojiet AutoTrac™ kontrolleri tikai apstiprinatas
masinas. Lai iegltu informaciju par apstiprinatam
masinam, skatiet www.StellarSupport.com.

AL70325,0000188-25-22SEP14

Parbaudiet, vai nav nopliides
AccuGuide spiediena devéja

Regulari parbaudiet, vai nav noplides AccuGuide
spiediena devéja. Hidrauliskas e|las noplide no St
varsta var izraisit stires kustibu nevis AutoTrac
deaktivizéSanu. Ja atrastas noplides, sazinieties ar
savu izplatitaju.

PC13830—UN—14JUN11
AccuGuide spiediena devéja varsts

JS56696,0000535-25-14JUN11

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Drosibas zimes

Konstatéta automatiskas vadibas sistéema

r X

A sArGiES

|Uztveria automftiskfs vadd'bas
sistsma. Vadd'bas sistsmas
ieslsgsana, atrodoties uz cea, var
izraisd't kontroles zudumu pfr
masdnu.

™

Lai izvaird'tos no nfves vai smagas
traumas, izslsgt vadd'bas sistsmu
pirms izbrauksanas uz cea.

5:32o0m

o
Akcapt. .

" = oy

PC20367—25—04DEC14

Automatiska vadiba

Sis pazinojums paradas iedarbinasanas laika
transportiidzekliem, kuros ir uzstadits AutoTrac™.

Galvenais slédzis atslédz stravu EH varstam, lai
novérstu, ka AutoTrac™ tiek nejausi aktivizéts.
Galvenais slédzis ir paredzéts lietoSanai uz
koplietoSanas celiem, vai ja operators nevélas
AutoTrac™ aktivizE€Sanos.

Parliecinieties, ka pagriezot galveno slédzi uz
IZSLEGTS, AutoTrac™ ir atspéjots.

JS56696,0000A3B-25-10AUG17

Ritenu kustiba

Avzuanisu!

Sis mests izreaisls ritepu kustibu.

Lal Repielautu traumuy cadanss,
plArliecinieties, ke Trenspeortzlidzeklae
seld nav nepliedersdu personu.
Pagriezier stlciesd ratu vai nosgpiedien
galvens alfdzi, lai apsurfsu

auTemiti sk
piATenu kustibu.

5:51am|
E L Labi I

PC20272—25—10FEB16
Sis zinojums paradas kalibréjot AutoTrac™ kontrolleru
— Raven un darbaspéju testa posmos.

AL70325,00001A5-25-14NOV14

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Ritenu kustiba

AvzvaniBU!

Paplafincu iestatijumu Testi Vvar
izraisicT
pitepu kustibu.

Lali Repiflautu Braund cadanss,
pArliecinieties, ka TransportlidzeXxia
celd

nay nepisdersdu personud.

Jebkurd bridl pagriezier stdres catuy
¥vai noespiedietr gealvene sliédzi, lai

apturfou
BautemMitiskuy Fitefu KuseElibu.

5:533m|
1 L Labi I

PC20271—25—10FEB16
Sis zinojums paradas atlasot izvéles taustinu,
Riklodzins AutoTrac™ kontrollera izvélné.

AL70325,00001A1-25-14NOV14

Masinas kustiba

AvzvaniBU!

Ja transpertliidzek}ia riteni MNAV
pAEeEi=l AtVienoti,
eransportlidzeklis pagriezisies
automdtiski .

LAl Repiflautu Baund cadancs,
pArliecinieties, ka TransportlidzeXxla
celd

nayv nepisdersdu personud,

MNeaspliedist galvens 18421, lai
apturicu
aucsmitisku ritenu kustibu,

1:34pm|
E L Labi I

. PC20270—25—18MAR16
Sis zinojums paradas kalibréjot AutoTrac™ kontrollers
— Raven uz labibas plaujmaSinam.

AL70325,00001A9-25-14NOV14




Normativa un atbilstibas informacija

Federalas sakaru komisijas pazinojumi
lietotajam

ST ierice atbilst Federalas sakaru komisijas (‘FCC”)
noteikumu 15. dalai. Darbibu nosaka talak minétie divi
nosacijumi: (1) ST ierices nedrikst izraisit kaitigus
traucéjumus, un (2) Sai iericei ir jauztver jebkads
sanemtais traucéjums, art traucéjums, kas var izraisit
nevélamu darbibu.

Ar 8Tm iericém jastrada tada veida, kadas tas piegada
John Deere Ag Management Solutions. Jebkadas
izmainas vai modifikacijas, kas veiktas STIm iericém bez
skaidras rakstiskas piekriS8anas no John Deere Ag
Management Solutions puses, var liegt lietotajam
tiesibas izmantot So ierici.

ST ierice ir parbaudita, un ir konstatéta tas atbilstiba B
klases digitalo iericu ierobezojumiem saskana ar FCC
noteikumu 15. daju. Sie ierobezojumi ir paredzéti, lai
nodrosinatu pietiekamu aizsardzibu pret nevélamiem
traucéjumiem dzivojamas telpas. St ierice rada, izmanto

ES Atbilstibas deklaracija
(Nr. EN F0007)

un var izstarot radiofrekvencéu energiju, un, ja ta netiek
uzstadrta un netiek lietota saskana ar noradijumiem, ta
var izraisit nevélamus radiosakaru traucéjumus. Tomér
nav garantijas, ka konkrétaja uzstadidanas vieta sadi
traucéjumi neradisies. Ja 8T ierice tomér izraisa
nevélamus radiosakaru vai televizijas uztverSanas
traucéjumus, ko var konstatét, ierici izslédzot un
ieslédzot, lietotajam ieteicams méginat novérst Sos
traucéjumus, veicot vienu vai vairakas no talak
noradttajam darbtbam.
® Pagrieziet uztvero8o antenu cita virziena vai
parvietojiet to.
e Palieliniet atstatumu starp aprikojumu un uztveréju.

® Pievienojiet S0 aprikojumu kadai kontaktligzdai
elektribas kéde, ar kuru nav savienots uztvergjs.

® Sazinieties ar izplatitaju vai kddu pieredzéjusu
tehnisko specialistu.

RW00482,0000558-25-23SEP15

Raven Industries
205 E. 6th Street
Sioux Falls, South Dakota 57104
US.A.

Talak noradita persona deklaré, ka
Produkts: AutoTrac™ ECU
Modela numurs: JDP-FP11-165

izpilda visus talak nosaukto direktivu attiecigos noteikumus un pamatprasibas:

Direktiva Numurs

SertificeSanas metode

Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2004/108/EK

PaSsertifikacija saskana ar direktivas Il pielikumu

Produkts atbilst talak minétajiem standartiem un (vai) citiem normativiem dokumentiem:

EN ISO 14982:2009

EN 55022:2010/AC:2011

EN 55024:2010

IEC 60950-1 (2. izd.); am1; am2

Sioux Falls, South Dakota
US.A.

2015. gada 30. oktobris

Deklarésanas vieta:

Deklarésanas
datums:

RazoS$anas vieniba:  Raven Industries, Inc.

Vards, uzvards: Jared Kocer

Amats: Director of Product Development ATD
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Normativa un atbilstibas informacija

DXCE01—UN—28APR09
AE77568,0000186-25-07JAN16
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Normativa un atbilstibas informacija

Nosakiet datuma kodu

i N\
P/N [ XXXXXXXXXX
S/N | XXXXXXXXXX

@®r=MM/YY [REV. 'PGM

IMIHCCHNIY 000000

PC24571—UN—31JUL17
Produkta uzlimes piemérs

A—Datuma kods (izgatavoSanas datums)

Izmantojiet datumu kodu (A) uz produkta etiketes, lai
noteiktu izgatavo$anas datumu.

T

PC24572—UN—31JUL17
Datuma koda piemérs

Eirazijas Ekonomiska savieniba — EES

B—Meénesa skaitlis izgatavoSanas kalendarajam gadam
C—Peédeéjie divi cipari izgatavo$anas gada skaitlim

"MM" (B) norada razoSanas kalendara gada ménesi;
"YY" (C) norada razoSanas gada pédéjos divus ciparus.

PIEZIME: Izgatavosanas méne$a skaitlis ir robeZas no
01 Iidz 12.

Datuma kods

MM Ménesa skaitlis Piemérs:
izgatavoS$anas 01, 02, 03...12
kalendarajam gadam

YY Pédéjie divi skait]i Piemérs:
izgatavoSanas gada |14 = 2014
skaitlim 15 = 2015

16 = 2016

RW00482,0000199-25-31JUL17

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Raven Industries, Inc

Model: AutoTrac Controller - Raven
Made in the U.S.A.

Limited Liability Company “John Deere Rus’

vladenye “Warehouse 104,” Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Sioux Falls, South Dakota, U.S.A.

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district,

PC24541—UN—27JUL17
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Normativa un atbilstibas informacija

EBpaaniicknin akoHomu4yeckuin cotos (EA3C)

WMHdopmauna 06 uagenusax, KOTOpble MMET 3HaK COOTBETCTBMA TPeboBaHMAM TEXHNYECKNX
pernamenTos EBpasuiAckoro akoHomudeckoro cotosa (EA3SC)

MpouseognTens: KomnaHua Raven Industries, Inc.
Cy-®onc, CesepHasn [lakota, CLUA

moaens: koHTponnep AutoTrac, ToBapHelid 3Hak Raven, mogens UGRA
Caenado s CLLA

HawmeHoBaHWe 1 agpec yNnonHOMOYEHHOro npeacraBuTenNA Ha TEPPUTOPKMIA EBpESHﬁCKOFO JKOHOMWYECKOro
cotosa (EA3SC): OBwecTso ¢ orpaHuyeHHon oteeTcTBeHHOCTEIO "[xoH OJup Pyck”

Anpec: 142050, Poccus, Mockoeckas o6nacTe, JoMmoaenosckvid paioH, r. lomogenoeo, MukpopaioH "benbie
ctonBel", BnageHune "Cknagel 104" c1p. 2.

Ana nony4yeHuAa TexHu4eckoh noaaepxkn obpallaiTecs kK Aunepy, obcnyxuearoLlemMy sally opraHusaumio.

EAL

PC24542—UN—26JUL17
RW00482,000019A-25-11AUG17
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Sistemas parskats

Darbibas pamatprincipi

AutoTrac™ kontrollers — Raven ir hidrauliska
stiréSanas sistéma, kas paredzéta, lai nodroSinatu
automatizétu vadibu, lietojot 4640 universalo displeju
vai GreenStar™ displeju un StarFire™ uztvéréju.
Vadibas bloks nosuta korekcijas stires varstam,
pamatojoties uz ievades datiem no displeja, uztvéréja,
un ritenu lenka sensora, lai turétu masinu uz ieprieks
noteiktdm vadibas Inijam. Sistéma izmanto John Deere
un Raven Industries aparatiru un programmataru.
Sistéma spéj izmantot ripnica uzstaditos
elektrohidrauliskos varstus, ritenu lenka sensorus un
stres ievades ierices. Ja vadibas bloks ir uzstadits, tiek
izmantots displejs, lai kalibrétu sistému un izveidotu
vadibu.

RW00482,0000540-25-28SEP17

AutoTrac™ Raven prasibas
Aparatira:

® GreenStar™ 2 1800 displejs, GreenStar™ 3 2630
displejs vai 4640 Universal displejs
StarFire™ 3000 vai 6000 uztvérejs
Raven stdres kontrollers

Stires iekartas ievades ierice
Elektrohidrauliskais varsts

Ritena lenka sensors,

AtsakSanas slédzis

Galvenais slédzis

Sédekla slédzis (ja tiek izveleta seédekla sledza
opcija)

Programmatura:

e AutoTrac™ aktivizacijas uz displeja

RW00482,000053E-25-28SEP17

Aktivizejiet AutoTrac™
GreenStar™ displejs

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu Izvélne.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
StarFire ir Deere & Company precu zime

GreenStar

Poga GreenStar™

PC17340—UN—240CT13

2. Atlasiet pogu GreenStar™,

PC21183—UN—20MAY 15

Izvéles taustin$ GreenStar™

3. Atlasiet izvéles taustinu GreenStar™.

A
Aﬁmhnsq Memory
Serial Number: PUAUZCG101148

Challenge Cade: hgzsg5u
PC21181—UN—20MAY 15

Selup ‘Summany

Corfirnation Code: X 92

A—Cilne AktivizéSana
B—Poga levadit kodu

4. Atlasiet cilni Aktivizacijas (A).
5. Atlasiet pogu levadit kodu (B).

Enter Code

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed equipment. It is
recommendead to insure display at full value,
including activations.

7%

Cancel

PC21182—UN—18MAY15
C—levades lodzin$s Koda ievade

D—Poga Apstiprinat

6. levadiet kodu (C).

7. Atlasiet pogu Akceptét (D).

4. paaudzes displejs
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Sistémas parskats

PC17269—UN—15JUL13
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu Izvélne.

System >

PC24666—UN—O05SEP17
Cilne Sistéma

2. Atlasiet cilni Sistéma.

PC15346—UN—11JUL13
Lietotne Programmatiras parvaldnieks

3. Atlasiet lietotni Programmatiras parvaldnieks.

Activations >

PC24692—UN—13SEP17
Cilne Aktivizacija

4. Atlasiet cilni Aktivizacija.

| E—.] Enter Code

PC24693—UN—13SEP17

PC24693

5. Atlasiet pogu levadit kodu.

.En:er Activation or Deactivation Code

|

\ ®

e e

ool el - fad < -

e wWeu -

[AEBEOEE |

=2 [ xcwa ] vor
PC24694—UN—13SEP17

A—levades lodzin§ Koda ievade
B—Poga LABI

4|» X

6. levadit kodu (A).
7. Atlasiet pogu (B) LABI.

RW00482,00001AF-25-13SEP17

AutoTrac™ precizitate

SVARIGI: John Deere AutoTrac™ sistémas pamata
ir globalas pozicionéSanas sistémas (GPS) tikls,
kuru vada ASV valdiba, ta ir arT atbildiga par Sis
sistémas precizitati un tehnisko apkopi.
Sistema var tikt veiktas izmainas, kuras var
ietekmét visu GPS iekartas precizitati un
veiktspéju.

Kopéja AutoTrac™ sistémas precizitate atkariga no
daudziem mainigajiem.

AutoTrac™ sistémas precizitate = Signala precizitate +
Masinas iestatifjums + Agregata iestatijums + Lauka un
augsnes apstakli.

Ir svarigi atceréties:

e Uztvéréjam péc ieslégSanas nepiecieSams
iesildiSanas periods.

e Masinai ir jabat pareizi iestatitai (pieméram,
[Tdzsvarota saskana ar masinas operatora
rokasgramatu).

e Mehaniskajai stures sistémai ir jabat laba stavoklit
(stdre stingrai ar minimalu stdres ass brivgajienu).

e Agregatam ir jabat iestatitam, lai darbotos pareizi
(atrak nodilstoSas dalas, tadas ka kati, lemesi un
veltni, ir laba darba stavoklt un pareizi izvietotas).

® |zprotiet, ka lauka un augsnes apstakli ietekmé
sistému (uz irdenas zemes jastaré vairak neka uz
cietas zemes un cieta zeme var radit nevienmérigas
vilk§anas slodzes).

SVARIGI: Lai arT AutoTrac™ sistému var aktivizét,
kad apstiprinats SF1, SF2 vai SF3 korekcijas
signals, sistémas precizitate var turpinat
palielinaties péc signala iegtiSanas.

AutoTrac™ SF2 aktivizéSana darbojas, izmantojot SF1,
SF2, SF3 vai RTK signalu.

AutoTrac™ SF1 aktivizéSana darbojas tikai ar SF1
signalu.

RW00482,00001B0-25-13SEP17

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Izvéles taustin$ Legenda

StarFire™ uztverejs — izvéles taustins
StarFire™

PC21154—UN—11MAY15
Izvéles taustins StarFire™

® Cilne Info — rada galveno StarFire™ un globalas
pozicionéSanas sistémas (GPS) informaciju.

® (Cilne lestatit — iestata StarFire™ montazas virzienu,
priek§gals/aizmugure, augstumu, optimizé énojumu,
SF2 regresu, st. péc izslégSanas un kalibré reljefa
kompensacijas moduli (TCM).

® Cilne Aktivizacijas — ievadiet StarFire™ uztvéréja
aktivizacijas kodus.

® Cilne Serialais ports — iestatiet vai mainiet seriala
porta iestatijumus.

RW00482,00004F5-25-04MAY 16

GreenStar™ — izvéles taustins Vadiba

¥

Guidance

PC21148—UN—11MAY15
Izvéles taustins Vadiba

® Cilne Skatit — rada karti, atlasa trajektoriju
nosaukumus, maina stiré$anas jutibu, rada
AutoTrac™ sektora diagrammu un ieslédz vai izslédz
AutoTrac™ staréSanu.

® Cilne Vadibas iestatljumi — iestata sekoSanas
reZimu, galvenos vadibas iestatijumus, trajektorijas
iestatijumus, AutoTrac™ papildus iestatijumus un
gaismas joslas iestatijumus.

e Cilne Trajektorijas novirze — iestata trajektorijas
novirzes iestatijumus un ieslédz vai izslédz novirzes.

RW00482,00004F4-25-29JUL15

StarFire ir Deere & Company precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime

John Deere AutoTrac™ kontrollers —
izvéles taustins Riklodzins

PC21520—UN—09SEP15
® |zvéles taustind Darba spéjas

® |zvéles tausting Varsta piedzina
® |zvéles tausting Stdre

RW00482,0000549-25-15SEP15

John Deere AutoTrac™ kontrollers —
izvéles taustins Darba spéjas

D

Sola reagésanas tests

Frekvences reagésanas tests
Kreisas puses plismas Maks. tests
Labas puses plismas Maks. tests

PC21519—UN—O09SEP15

RW00482,0000545-25-09SEP15

John Deere AutoTrac™ kontrollers —
izvéles taustins CAL

CAL

PC21521—UN—09SEP15
e Atiestatit kontrollerus uz ripnicas noklus&jumiem

e Parkalibréjiet hidraulisko sistemu
® |ziet no kalibréSanas asistenta

RW00482,0000547-25-09SEP15

AutoTrac™ kontrollers — stiire

" gy

PC21522—UN—O09SEP15

® Ritena lenka sensora (WAS) kalibréSana
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Izvéles taustin$ Legenda

e Stires iekartas ievades ierice (SID) atspéjoSanas
iestatljums

RW00482,0000548-25-15SEP15
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Komponentu parskats

GreenStar™ displejs vai 4. paaudzes
displejs

PC13407—UN—20APR11
“GreenStar’™ 3 2630 displejs

Brtault L Cullasos Bun Page

PC24742—UN—28SEP17
4640 universalais displejs

Displejs ir lietotaja interfeiss, kuru operators lieto lai:

® konfigurétu un kalibrétu sistémas komponentus.
® Parraudzitu sistéemas veiktspéju.

e \/eiktu sistémas regulésanu.

® Programmétu programmataru.

® Apskatitu diagnostikas testus.

RW00482,00001B1-25-28SEP17

StarFire™ uztverejs

PC23442—UN—02DEC16
Uztvéréjs izmanto navigacijas satelitus ar StarFire™
korigésanas satelitiem, lai noteiktu masinas atrasanas
vietu un brauk8anas virzienu. Integrétais reljefa
kompensacija modulis (TCM) pielago ma&inas poziciju,
lai kompensétu nevienmérigu reljefu. Lai aktivizétu
AutoTrac™ darbibu, nepiecieSams aktivizét StarFire™
signalu.

HC94949,0000AAE-25-02DEC16

Raven stures kontrollers

PC20015—UN—16SEP14

Raven stires kontrollers

Raven stures kontrollers ir elektroniska vadibas bloks
(ECU), kas uzglaba Raven stires iestatijumus, kurus
izmanto, lai kontrolétu masinu. Stdres kontrollers
sazinas ar displeju un uztvérgju, lai starétu masinu pa
vadibas liniju, kuru iestata operators izmantojot
GreenStar™ displeju. Stires kontrollers ir nepiecieSams
katra uzstadiSanas reizée.

RW00482,0000531-25-08SEP15

StarFire ir Deere & Company precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
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Komponentu parskats

Stiires iekartas ievades ierice sistémas $kidruma tiesas plismas, lai stirétu masinu.

_ Ja rlpnica varsts nav uzstadits, varstu jauzstada.
PIEZIME: Stiires iekartas ievada ierice vari€ atkariba no o .
masinas. (Plasaku informaciju par AutoTrac™ kontrollera —

Raven uzstadisanu skatiet nodala Informacija.)

AL70325,0000179-25-06NOV 14

Ritena lenka sensors

PIEZIME: Ritena lenka sensors varié atkariba no
masinas modea.

PC20016—UN—16SEP14
Spiediena devéjs

Stures iekartas ievades ierice ir vai nu spiediena
devéjs vai stires kodétajs, kas uzrauga operatora
manualu iekartas atslégSanu. Kad operators pagrieZzas
stdri, ierice nosaka hidrauliska spiediena svarstibu,
elektronisko pulsu vai izmainas kodétaja uzskaité.
Stires kontrollerim tiek nosatits zinojums atspéjot
AutoTrac™.

AL70325,000017B-25-06NOV14

Elektrohidrauliskais varsts

PIEZIME: Elektrohidrauliskais varsts varié atkariba no
masinas modela.

PC20067—UN—070CT14

Ritena lenka sensors

Ritena lenka sensors méra lenki, kada atrodas riteni.
Mérijumu izmanto displejs un vadibas kontrolleri,
aprékinot stiréSanas korekcijas. Ja ripnica sensors nav
uzstadits, sensoru jauzstada.

(Plasaku informaciju par AutoTrac™ kontrollera —
Raven uzstadiSanu skatiet nodala Informacija.)

AL70325,000017A-25-06NOV14

Turpinasanas slédzis

PC20012—UN—11SEP14
Elektrohidrauliskais varsts

Elektrohidrauliskais varsts sanem ievadi no
AutoTrac™ kontrollera — Raven un hidrauliskas

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Komponentu parskats

PC20037—UN—24SEP14

Traktors

PC20011—UN—11SEP14
Labibas plaujmaSina

A—Slédzis Atsakt

Sledzis Atsakt ir elektronisks slédzis, lai aktivizétu
AutoTrac™, péc sistémas iesp&joSanas. Ja rdpnica
slédzis nav uzstadits, atsakSanas slédzi jauzstada.

PIEZIME: Atsak$anas slédZa vieta var atskirties
atkariba no masinas veida, modela un gada.

AL70325,000017C-25-06NOV14

Galvenais sledzis

PIEZIME: MontaZas vieta atkariga no masinas un
operatora izvéles.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PC20010—UN—11SEP14
Galvenais slédzis tiek lietots transportéjot masinu. Kad
sledzis ir iestatits stavoklr Izslégta, netiek piegadata
strava elektrohidrauliskajam varstam. Tas nodroSina, ka
AutoTrac™ ir atspéjots, braucot pa celiem, vai ja
operators nevélas aktivizét AutoTrac™. Slédzis tiek
minéts arT ka Cela reZims vai Cela sledzis.

AL70325,000017D-25-12NOV 14

Sédekl|a sledzis un aktivitates monitors

O

Operator Detection Timeout

GS3

The system has not detected any recent operator
activity. AutoTrac will disengage in:

15 secands.

Press the Resume Switch ar
acknowledge this alarm to prevent
disengagement.

PC13872—UN—20JUL11
Operatora noteik$anas noildze

Séedek]a slédzis tiek lietots, lai noteiktu operatora
klatbdtni. Slédzis ir savienots ar masinas vadojuma
kabeli, sastavdalu uzstadiSanas laika. Ja masinai nav
pieejams sédekla slédzis ir, aktivitates monitors noteiks
operatora klatbatni.

Aktivitates monitors nosaka operatora klatbutni, ja
sédekla slédzis nav pieejams vai nedarbojas. Uz ekrana
paradas bridinajums, ja operators nav mijiedarbojies ar
displeju pédéjo septinu minGsu laika. Operators
apstiprina bridinajumu, lai |autu sistémai zinat, ka vins ir
sédeklt.

e Operatora noteik§anas noildze
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Komponentu parskats

Sistéma nav noteikusi jebkadu operatora aktivitati.
AutoTrac™ bis atspéjots péc:

15 sekundes.

Nospiediet atsakSanas slédzi vai apstipriniet So
signalu, lai novérstu atvienoSanos.

RW00482,0000541-25-15SEP15

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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lestatiSana

AutoTrac™ kontrollers — Raven iestatiSana
1.Parbaudiet displeja iestatljumus.

2.Konfiguréjiet StarFire™ uztveréju.

3.1zmériet uztvéréja priekSgals/aizmugure vértibu.
4.|zmeériet uztvéréja augstuma vértibu.

5.0ptimizéjiet reljefa kompensacijas moduli (TCM).
6.Kalibréjiet reljefa kompensacijas moduli (TCM).
7.Kalibrejiet AutoTrac™ kontrolleri — Raven.
8.lestatiet pamata vadibu.

RW00482,0000543-25-30AUG17

Parbaudiet displeja iestatijumus

PIEZIME: Displejs ar aktivizé3anu ir jaiestata ka
galvenais displejs.

GreenStar™ displejs

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu lzvélne.

PC11392CC—25—280CT13

Poga Displejs

2. Atlasiet pogu Displejs.

-

b

6>\

Diagnostics

% r,

PC20267—UN—14NOV14
Izvéles taustin$ Diagnostika

3. Atlasiet izvéles taustinu Diagnostika.

StarFire ir Deere & Company precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Tests

A
Multiple Displays

Display Mode:

Single
GreenStar: On

Task Controller:
Auto Implement Detection:
Original GreenStar Monitor:

ISOBUS Certification:

b &

Implement Bus:

VT Number
GreenStar:
Task Controller:
Original GreenStar Monitor:
Implement Bus:
Vehicle Bus:

PC24665—UN—28SEP17

Vairaku displeju cilne

- =k - =2 R

Change
Settings

A—Cilne Vairaki displeji

B—Poga lestatijumu maina
C—GreenStar™

D—Uzdevumu kontrollers

E—Agregata kopne

4. Atlasiet cilni (A) Vairaki displeji.

5. Parbaudiet displeja iestatfjumus. Ja nepiecieSams,
atlasiet pogu (B) Mainit iestatljumus un mainiet
iestatijumus.

Parbaudtt:

® GreenStar™ (C) ir IESLEGTS.
e Uzdevumu kontrollers (D) ir IESLEGTS.
e Agregata kopne (E) ir IESLEGTA.

. paaudzes displejs

PC17269—UN—15JUL13
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu Izvélne.

System

PC24666—UN—05SEP17
Cilne Sistéma

2. Atlasiet cilni Sistéma.
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lestatiSana

PC16685—UN—18MAR13
Displejs un skana

3. Atlasiet lietojumprogrammu Displejs un skana.

~

f
| @ Display & Sound n
(= Seitings
.!I- Brightnessign Display Mode: Single Display
":D Sound o Other Displays Detected: None
Functions onmll Prierity
| % Multiple @'l Precision Ag Applications mﬂ—@ Priority 1
| D [ 1508US Implement Viewer on Priority 1
I Vehicle Bus on Priority 1
‘ . calibration | 1.k controller mq-@ Priority 1

File Server off

.- Edit e

4
PC24716—UN—14SEP17

b

A—Cilne Vairaki displeji

B—Poga Redigét

C—Precizas lauksaimniecibas lietotnes
D—Uzdevumu kontrollers

4. Atlasiet cilni (A) Vairaki displeji.

5. Parbaudiet displeja iestatijumus. Ja nepiecieSams,
atlasiet pogu (B) Redigét un mainiet iestatijumus.

Parbaudit:

® Precizas lauksaimniecibas lietotnes (C) ir
IESLEGTAS.

e Uzdevumu kontrollers (D) ir IESLEGTS.

RW00482,00001AD-25-28SEP17

Konfiguréjiet StarFire™ uztvéereju

PIEZIME: AutoTrac™ kontrollers — Raven ir
savietojams tikai ar StarFire™ 3000 vai 6000
uztvéeréjiem.

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
StarFire ir Deere & Company precu zime

StaxrFire

3000
P -
L]

SN: 000000

PC13738—UN—17MAY 11
Poga StarFire™

2. Atlasiet pogu StarFire™,

StarFire 3000 - Main SN 475
i Serial
Info Satup | ‘ Activations Port
Starfire

Correction Mode Enable Optimize
Shading

RTK s
Deafault Correction freq Hours On After Shutdown
\/ 1545.5450 3 T
v
Mount Direction
Forward - 3D TCM
=
Forafaft (in) Off o
24
CAL
Height (in
© 130
Last

Calibration: Machine

PC21232—UN—17JUN15

A—Cilne lestatiSana
B—Ilevades Ritina PriekSgals/aizmugure
C—levades Ritina Augstums

3. Atlasiet cilni (A) lestatiSana.

4. levadiet StarFire™ priekSgals/aizmugure (B) un
augstums (C) mérijumus.

(Plasakai informacijai, skatiet StarFire™ augstums
un priekSgals/aizmugure.)

AL70325,0000326-25-28AUG17

StarFire™ augstums un prieksgals/
aizmugure
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B—Prieksgals — aizmugure

StarFire™ augstums — ievadiet augstumu StarFire™
uztvéréjam. Augstumu méra no zemes lidz uztveréja
kupola vidum.

StarFire™ priekSgals/aizmugure ievadiet priekSgals/
aizmugure mérijumu. PriekSgala/aizmugures no
masinas nekustigas ass I1dz uztvéréjam. Nekustiga ass
ir rindu kultGrauga traktora un smidzinataja aizmuguréja
ass vai labibas plaujmasinas priek3$éja ass. Masinu
trajektorijam Sim raditajam jabat 0. Uztvéréjam visa
veida ma8inam jaatrodas uz nekustigas ass vai tas
priekSpusé, iznemot traktorus ar Sarnirsavienojumu.
Traktoros ar Sarnirsavienojumu, uztvéréjs atrodas aiz
priek$€jas ass, kas noved pie negativam vértibam.

AL70325,0000327-25-15SEP15

PC8995—UN—07MAR06

Fiksétas ass maSina
(rindas kultdraugu traktors, smidzinatajs)

PC8996—UN—07MAR06
Traktors ar Sarnirsavienojumu

PC21285—UN—19JUN15
Labibas plaujmasSina

A—Augstums

StarFire™ augstums un prieksgals/
aizmugure meérijumu tabula

Izmantojiet So tabulu, lai ierakstitu StarFire™ uztvéréja
augstumu un priekSgals/aizmugure vértibas.

StarFire™ augstums un priekSgals/aizmugure mérijjumi

Masina Augstums Prieksgals/

aizmugure

HC94949,00008B6-25-28AUG17

Optimizéjiet reljefa kompensacijas moduli
(TCM)

Optimizéjiet TCM kalibréSana, laujot inercialai mérijumu
iekartai (IMU) izméritu sagazuma lenki (A) un kursa
novirzes pakapi (B) pirms veikt TCM kalibréSanu.

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

StarFire
3000
Machine
100733

s

Poga StarFire™

SN:

PC13006—UN—05NOV14

2. Atlasiet pogu StarFire™.

StarFire ir Deere & Company precu zime
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PC21154—UN—11MAY 15
Izvéles tausting StarFire™

3. Atlasiet StarFire™ izvéles taustinu.
Info @” Setup |

Position Mode

3D RTK O

il

Lat (*) 41.5915161°

Serial

Activations Port

Accuracy (%)

100

GPS Signal (26)

a0
Lon (%) =93.6039335°
Altitude (ft) ‘900.000 SE skgnal {da)
GPS Course (°) 180 ?

GPS Speed (mph) 0.0

Roll Angle (7) Pitch Angle (°) Yaw Rate (*/sec)
0.0 0.0 @ 0
PC24061—UN—O06APR17
A—Cilne Info

B—Pozicijas rezims
C—Sagazuma lenkis
D—Kursa novirzes pakape

4. Atlasiet cilni (A) Info.

5. Parbaudiet vai 3D pozicijas rezims (B) ir izveidojis
SF1 signalu vai labaku.

PC21419—UN—30JUL15
TCM brauk$anas optimizacijas Sablons

6. Izbrauciet ar masinu TCM brauk$anas optimizacijas
Sablonu divas reizes, lai lautu IMU inicializét.
7. Pabeidziet TCM kalibrésanu.

(Papildu informacijai, skatiet Kalibrét reljefa
kompensacijas moduli [TCM].)

RW00482,0000525-25-14SEP17

Kalibréet Reljefa kompensacijas moduli
(TCM)

Last
Calibration:

PC19992—UN—04SEP14
A—Parsléga poga TCM

Atlasiet TCM parsléga pogu (A), lai TCM ieslégtu un
izsleégtu. Kad TCM ir izslégts, StarFire™ globalas
pozicionésanas sistémas (GPS) zinojums netiek
korigéts attieciba uz masinas dinamiku vai sanu
nogazem. lzslédzot un ieslédzot barosanu, TCM
atiestata nokluséjumu.

PIEZIME: Lai aktivizétu AutoTrac™, jabiit ieslégtam
TCM.

Kalibréjiet TCM ta, lai uztveréjs var noteikt nulles Veltna
lenki un stavuma lenki.

Pirms kalibréSanas, nodroS$iniet, ka masinu un agregats,
ir laba darba stavoklt un gatavs darbam lauka apstak|os.
Masinai ir jabat ar balastu un riepam pareizi piepastam.
Kalibréjot, nolaidiet agregatu péc iespéjas tuvak darba
stavoklim.

~ oo

PC19993—UN—03SEP14
B—Izlaist
C—Parklasanas

Kalibréjiet TCM ikreiz, kad uztvéréjs tiek nonemts no
masinas un uzlikt no jauna vai, ja TCM lenkis attieciba
pret masinu ir mainits. lzmainas TCM lenkT attieciba pret
masinu var izveidot nobidi un izskatisies péc
konsekventa izlaiduma (B) vai parkladanas (C) marsruts
pie marSruta darbiba. lesp&jamie iemesli §T nobide
varétu bat, ka StarFire™ montazas kronsteins ir
nedaudz nobidijies, masina kabine ir nedaudz nobidita
vai nevienads riepu spiediens vienai pusei pret otru.

Lai noverstu nobidi, poziciongjiet masinu un kalibrégjiet
TCM, izbrauciet marSrutu, apgriezieties apkart un
izbrauciet to padu marSrutu pretéja virziena. Ja masina

StarFire ir Deere & Company precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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neveic tieSi to pasu braucienu, izmériet nobides
attalumu un ievadiet agregata nobidi.

Pozicionéjiet masinu un kalibréjiet Reljefa
kompensacijas moduli (TCM)

1. Novietojiet masinu uz cietas, lidzenas virsmas un
pilnigi apstadiniet (kabine nedrikst kustéties).

2. Lai nemtu véra ass atraSanas vietu, atziméjiet riepu
vai kapurkézu atraSanas vietu uz zemes.

30D TCM

o

Last
Calibration:

PC19994—UN—04SEP14
A—Poga Kalibresana
B—Aizmuguréja ass
C—Masinas Sarnira punkts

3. Atlasiet pogu (A) KalibréSana.

)

Poga levadit

PC22267—UN—14MAR16

4. Atlasiet pogu levadit. Paradisies Kalibrésanas
statusa josla un pazudis, kad tiks pabeigta.

5. Pagrieziet masinu par 180 gradiem ar skatu pretéja
virziena. Parliecinieties, ka riepas atrodas pareiza
vieta fiksétai vai kustigai priek$é&jai asij un ka masina
ir pilnigi apstadinata (kabine nekustas).

iy

|L.|J
|

} b Bt g ‘ . |"1|.
O ==y 1
| T ROL,
e |

PC19995—UN—03SEP14
Kustigas priekséjas ass masinas

B—Aizmuguréja ass

e Kustigas priek$gjas ass masinam (MFWD
(mehaniska priek$éjo ritenu piedzina), ILS™
(neatkariga piekare), TLS™ (triskarsa piekare)),
novietojiet ritenus ta, ka aizmuguréja ass (B) ir taja
pasa vieta, kad veica 2. punkta kalibréSanu.

= |
— | - ¥
d k ) B {1 am
4+ (28 B8 R
i i1 LA | 5 ity
E’:l K :»'is:: = NI PN |
-9 e . L%
= A M ped
By : -1‘-,:_55::
P - e
';\‘:-:F‘ = ﬂ;i)lu‘- - _*{' -
P et | b o]
e o L3
) Bz =]
S L -
A R # B
& B R 'y H
s N2 Ut¢
L'-"n - ‘_.-ﬂ i
S 2 | (HE
= = Sy |! tl |3

PC19996—UN—03SEP14
Fikséts ass riteni vai kapurkéZzu masinas

C—Masinas Sarnira punkts

® Fikséta ass riteniem vai kapurkézu masinam
(kapurkézu traktori, 47X0 un 49X0 sérijas
miglotaji, 9000 un 9020 sérijas ritenu traktori),
novietojiet ritenus vai kapurkédes ta, lai masinas
Sarnira punkts (C) ir taja pasa vieta jebkura
virziena.

® | abibas plaujma8inam, novietojiet ritenus ta, ka
priek§€ja ass atrodas taja pasa vieta.

6. Atlasiet pogu levadit. Paradisies KalibréSanas
statusa josla un pazudis, kad tiks pabeigta.

7. Atlasiet pogu levadit, lai atgrieztos cilné lestatiSana.
Ja kalibréSana bija neveiksmiga, parkalibréjiet TCM.

RW00482,000015E-25-14SEP17

AutoTrac™ kontrollers — Raven
kalibrésana

PIEZIME: Péc hidraulisko komponentu nomainas vai
demontazu, ir nepiecieSama pilniga sistéma
kalibrésana.

PIEZIME: Labibas plaujmasinu, kalibréjiet ar pievienotu
hederi.

“ILS” ir "“Deere & Company” pre¢u zime
TLS ir Deere & Company precu zime
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Lai pabeigtu kalibréSanas procediras posmus
nepiecieSama liela, atvérta un lidzena virsma.

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu lzvélne.

AuroTrac
Contreller

JL

PC21500—UN—03SEP15 PC19945—UN—10NOV14
Poga AutoTrac™ kontrollers Kalibré$anas asistenta galvenais ekrans

2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers A—Atiestatiet kontrolleri uz ripnicas nokluséjumiem

- . I _ 4. Lai saktu kalibréSanu, atlasiet pogu Atiestatit
SVARIGI: Pirms kalibrésSanas procediiras kontrolleri (A).
uzsaksSanas hidrauliskajam Skidrumam ir
jasasniedz darba temperatiira leni vadiet
masinu ar pilnu jaudu aptuveni 2-5 min.

PIEZIME: Jebkura bridi kalibrésanu laika, operators var
kontrolét sistému satverot stdres ratu vai apturot
masinu.

Nodrosiniet, ka galvenais slédzis ir ieslégta
pozicija.

Atiestatiet kontrolleri uz rdpnicas nokluséjumu

A—Poga Apstiprinat

5. Lai turpinatu kalibréSanas procesu, atlasiet pogu (A)
Akceptet.

A—Kalibrésanas izveles taustins

3. Lai paradrtu KalibréSana asistenta lapu, atlasiet
izv€les taustinu (A) KalibréSana.

SVARIGI: Pirms AutoTrac™ kontrollera kalibré$anas
izlasiet visas instrukcijas.

Lai nesabojatu masinu vai agregatu, pirms veic
AutoTrac ™ kalibrésanu, atvienojiet agregatu
no masinas.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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AUZIMANIBU! A

da Transpoertllidzelkia riteni MNAV
Pareizi aTvienoti,
sranaportlidzellis pagriezisies
ausomiTiski.

Lai nepielautuy Traums cadanos,
péArliesinieties, ko Treanspeorzlidzekla
se3a

nav nepiedercdu personud.

Hespiedier galvens slédzi, lai
apTursTu
BUESMETLSKY Eitelu KuseEllbu.

L |

PC13388—UN—20APR11 PC20295—25_18MAR16

Masinas veids A—Poga Apstiprinat
A—Nolaizami izvélne 8. IzIasiet_berinéjuma zinojumu un atlasiet pogu (A)
B—Poga Talak Akceptét.
6. Atlasiet maSinas tipu no Nolaizamas izvélnes (A), PIEZIME: Nepiecie$ams derigs globalas
tad atlasiet pogu (B) Talak. pozicioné$anas sistémas (GPS) signals. Pabeidziet
atgaisosanas darbibu labibas plaujmasinai arpus

telpam.
Sim testam nepiecie$ams, lai riteni biitu atspégjoti.

(Skatiet Uzstadisanas instrukcijas vai Operatora
rokasgramatu papildu informacijai.)

9. AtgaisoSanas darbiba ir tikai labibas plaujmasinai
un neparadisies vadibas bloka kalibréSanas laika
citam masinam.

81 darbiba ir nepiecie$ama tikai uzstadisanas laika
vai, ja tiek veikts hidraulikas remonts. So darbibu
pabeigs John Deere izplatitajs.

N—11NOV14
A—Nolaizama izvélne
B—Poga Talak

7. Nolaizamaja izvélné (A) atlasiet:

® Ripnica — ja originalais iekartas razotajs (OEM)
uzstadijis hidraulisko sistému rpnica.

® | auks — ja OEM nav uzstadijis hidraulisko
sistému rapnica.

Lai atlasttu uzstadisanas veidu, izpildiet ekrana
redzamos noradijumus. Lai turpinatu, atlasiet z
pogu (B) Talak. Bridindjuma signals paradas tikai ——
labibas plaujmasinam. g ﬁ?l

PC19951—UN—11NOV14
B—Poga Talak

10. Atlasiet pogu (B) Talak, lai turpinatu ar stdires
ievades ierices (SID) kalibréSanu. Bridinajuma
signals paradas tikai labibas pJaujmasinam.
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PIEZIME: Pirms sak kalibrésanu, izpildiet ekrana B—ledarbinat

redzamos noradijumus par masinas kustibu. ) o _ ) o
Atlasiet Starts (B), lai kalibrétu stdres ievades ierici
(SID).

AUZI\'IANIBU!

Sis Tests izceisls FiBEHU Husslbu.

Lai nepieloautu Traums cadanos,
pArliesinieties, kKo Transporzlidzekla
ce}d neav nepliedersdu persond.

Pagriezier stlres raTu vai nospiedies
galvens sl&dzi, lai aptucssu

auTomaTisku
rizenu kuszibu.

PC20296—25—16MAR16
A—Poga Apstiprinat

SID kalibrésana

11. Tikai labibas plaujmasinai, izlasiet bridingjuma
Zinojumu un atlasiet pogu (A) Akceptet. 12. Kalibrésana sakas priek$ SID. AutoTrac™

kontrollers veic statiska spiediena testu. Neaiztieciet
stdres ratu, I1dz netiek noradrts.

PIEZIME: Stires rata parak agresiva pagrieana, rada
lielu aktiva spiediena mérijumu. Parak Iéna
pagrieSana, rada zemu aktiva spiediena mérijjumu.

Labibas plaujmasinas, stires rats pagrieZas pats.
Pagrieziet stdres ratu pretéja virziena, pret
pretestibu.

SID kalibré$ana — traktors

e
PC19776—UN—03JUL14
Diferenciala spiediena tests — traktors

i
PC19953—U
SID kalibré$ana — labibas plaujmas$ina

N—11NOV14
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: 1
UN—27AUG14

PC199 —030CT14

PC19955—
Diferenciala spiediena tests — labibas plaujmasina SID kalibréSana pabeigta
13. AutoTrac™ kontrollers veic aktiva spiediena testu. A—Poga Talak
Kad noradits, pagrieziet stlres ratu ar tipisku ~ . e~ . -
strumu » Pag P 15. Péc atsakSanas slédza parbaudes, tiek paradita

SID kalibréSanas pabeigSanas lapa. Atlasiet pogu
(A) Talak, lai turpinatu ar lapu Ritena lenka sensora
(WAS) kalibréSana.

UZMANIBU: Lai izvairitos no ievainojumiem,
parliecinieties, ka masinas cela nav apkartéejo
cilvéku.

Masina brauc apli, kamér stiire rats ir pagriezts
lidz galam pa kreisi un lidz galam pa labi.

PIEZIME: Labibas plaujmasinai testu veic parvietojoties
ar atrumu 4,8-8 km/h (3—=5 mph).

PIEZIME: Nodrosinat, ka WAS kalibréSanas laika riteni ir

] pagriezti visu celu pa kreisi un pa labi, vai var
rasties nevélama AutoTrac™ darbiba. Neturiet

riteni blokéSanas pozicija, nosakot kreiso poziciju.

L
1) s o
PC20066—UN—11NOV14
Atsak$anas slédza statuss

A—Statuss

14. Uzraugot atsdkSanas slédza statusu (A), nospiediet
un atlaidiet atsak$anas slédzi. Statuss mainas uz
za|u "IESLEGTS" tekstu, kad poga tiek nospiesta un
uz sarkanu "IZSLEGTS" tekstu, kad poga tiek
atlaista.

PC20225—UN—21NOV14
WAS kalibréSana pa kreisi

A—WAS kreisa robeza
B—Ilkona Traktors
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C—WAS centra pozicija

16. lestatiet WAS kreiso robezu (A). Pagrieziet stires
ratu visu celu pa kreisi kamér riteni apstajas un
atlasiet ikonu Traktors (B). Ikona parvietojas zem
WAS centra pozicijas (C).

PIEZIME: Preciza WAS centra kalibréSana ir bitiska
AutoTrac™ darbibai. Ir nepiecieSams braukt isu
attalumu taisni uz priekSu uz noteiktu punktu pie
horizonta.

Ja WAS centra pozicija nav precizi noteikta,
masina var novirzities no trajektorijas linijas, un
(vai) zaudét veiktspéju.

Calibration Assistant B

WAS Calibration

Calibrate the wheel angle s=nsor
(WAS) making sure to bturn the wheels
all the way to the left and cight
locks. The center wvalus must b=
within the left and right values.

934 551 279

Curcent WAB

PC20226—UN—11NOV14
WAS kalibré$anas centrs

A—WAS centra pozicija
B—Ilkona Traktors
C—WAS laba robeza

17. lestatiet WAS centra poziciju (A). Pagrieziet stires
ratu ta, lai riteni ir taisni uz priekSu un atlasiet ikonu
Traktors (B). Ikona parvietojas zem WAS labas
robezas (C).

PIEZIME: Neturiet riteni blokéSanas pozicija, nosakot
labo poziciju.

Calibration Assistant

WAS Calibraticn

Calipracre the wheel angle Sans=cSc
(WAS}) making sucre To Turn the wheels
all the way tas the lefr and righe
locks. The center Vvalue must be
Wwithin Ehe& l&rft and right values.

[=24 ] == [[z7= ]

cureene was[Z51]

A—WAS laba robeza
B—Ilkona Traktors

PC20227—UN—11NOV14
WAS kalibréSana pa labi

18. lestatiet WAS labo robezu (A). Pagrieziet stires ratu
visu celu pa labi kamer riteni apstajas un atlasiet
ikonu Traktors (B). WAS kalibréSana pabeigta.
Automatiski paradas bridinajums Varsta
automatiska kalibréSana.

PIEZIME: Derigai WAS kalibrésanai, WAS centra
pozicijai jabat starp WAS pa kreisi un labi robeZam.

PIEZIME: Partrauciet autométisko kalibrésanas
procediru un jebkura bridr veiciet kontroli manuali
pagrieZot stdres ratu. Automatiskas kalibrésanas
procediras partraukSana izbeidz kalibrésanu.
Atsakot, automatiska kalibréSana turpinasies no
vietas, kur palikusi.

AvzvaniBu:

Sis mests iszreisls ritepu kustibu.

Lai nepielautuy Draume cesSanss,
pArliecinieties, ko mransportlidzekla
=eld nav nepliedersdu persoenu.
Pagrieziet stlres FaAatu val nospiediet
goalvens sal&dzi, lai apsurdésu
ausemdti sk

ritenu kussibu.

b!b1ﬁm|
E L Labi I

PC20296—25—16MAR16

A—Poga Apstiprinat

19. Izlasiet bridinajuma zinojumu un atlasiet pogu (A)
Akceptet.
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L i g
(ee| +5)
PC20229—UN—11NOV14
Traktoru varsta automatiska kalibréSana

- = = =
(e +E]
PC20058—UN—11NOV14
Labibas plaujmaS$inu varsta automatiska kalibréSana

20. Lai saktu varsta automatisko kalibréSanas
procediru, masina javirzas uz priekSu ar atrumu
starp 1,6—6,4 km/h (1-4 mph) traktoriem vai 4,8-8
km/h (3-5 mph) labibas plaujmasinam.

PIEZIME: Visas masinas vispirms jastdré pa kreisi. Ja
masinu vispirms stdré pa labi, kalibréSana
neizdodas. Ja masina turpina griezties pa kreisi un
nepariet uz atlikuso kalibréSanas daju, atkartoti
kalibréjiet WAS kreiso un labo robeZu.

1. Staréjiet visu celu pa kreisi. Atbrivojiet ratu.
Apskatiet esoSo WAS radijumu. Grieziet atpakal
pa labi 10 punktus. (Pieméram, pilniba pa labi
WAS vértiba ir 930, pagrieziet ratu pa labi lidz
vértibai 920 un atlasiet traktora ikonu.)

2. Turpiniet un noregul€jiet pareizo WAS robezu.
Grieziet pilniba pa labi. Atbrivojiet ratu. Apskatiet
esoso WAS radijumu. Grieziet atpakal pa kreisi
10 punktus.

(Ja rodas kalibrésanas klame, plasaku informaciju
skatiet AutoTrac™ kontrollers — Raven problemu
novérsana.)

21. Kad masina ir pienemama atruma, nospiediet
atsakSanas slédzi, lai saktu automatisko
kalibréSanas procesu un izpildiet ekrana redzamos
noradijumus.

PIEZIME: Automatisko kalibrésanas procesa laika
negrieziet stdres ratu, ja vien ta nav avarijas
situacija. Stdres rata pagrieSana izraisis testa
apturésanu. Ja tests ir apturéts, tas japabeidz, lai
darbinatu AutoTrac™.

()

|3 -, :
XL |
PC20059—UN—030CT14
Automatiskas kalibré$anas statuss

A—Norises josla
B—Aptureét

22. Automatiskas kalibréeSanas process iet cauri
vairakiem posmiem. Kad norises josla (A) ir pilniba
aizpildita, automatiska kalibréSana ir pabeigta.

Lai apturétu automatisko kalibréSanu, atlasiet
Apturét (B) vai jebkura laika pagrieziet stires ratu.

PC21489—UN—O01SEP15

Atruma kliada
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lestatiSana

Calikbration Assistant

SID Mewvement Dececved

The SID has deteacsted movemant oSFf Tthe
ateering wheel. If this was not
incenticnal and the problem pearaiscs
SentaAsSE Your desalerp.,

pietaiticle] — (TS +
Secting =N
o s mECED
Fres=ure
F e TR
Fressure

SID Btatus: In

ﬁz.ﬂz

PC21531—UN 10SEP15
Konstatéta SID kustiba

A—Turpinat
B—Atcelt
C—Palielinat (+)

23. Varsta kalibréSanas laika, ja ir atlastta poga Apturét
vai stres rats ir parvietots, lietotajam tiek piedavats
turpinat (A) vai atcelt (B) kalibréSanu.

24. Ja konstatéta SID kustiba lapa tiek paradita bez
ritena pagrieziena, palieliniet SID atspéjojot
iestatiSanu. Atlasiet pogu (C) Palielinat (+), ldz
vértiba palielinas par desmit punktiem un atlasiet
Turpinat, lai testétu atkartoti.

Calikbration Assistant

Aurtesalibrarien Ercer

A laegge difference WaAS calculated
becweean the left and right =ides
during asutccalibrazicon. ConTinuing
may cause perfarmance degradciation.

IIIIi

i
Z BNCWET |

PC21532—UN—10SEP15

PIEZIME: Ja pieaugums tiek kalibréts parak plasu,
paradas automatiskas kalibrésanas klada.
AutoTrac™ veiktspéja var tikt ietekméta.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Machine Type:
John Desce THOO/STH1O

Hyderaulic Installation:
Field

System State: ..—@

P ey

Resuma Iwitch Status:
oFF

Master Switch Btatus:
ON

Op&sERTSE STARTUS:

Present

BID Status:

PC21490—UN—01SEP15
Sistémas stavoklis

A—Sistémas stavoklis, gatava
B—Kalibrésanas izvéles taustins
C—lzveles taustin$ Riklodzins

25. Kad automatisko kalibréSana ir pabeigta, paradas
Galvena lapa. Ja kalibréSana ir sekmigi pabeigta,
Sistémas stavoklis (A) ir "Gatava". Ja kalibréSanas
process tika partraukts, nav pabeigts, vai neizdevas,
sistémas stavoklis ir "Sakas kalibréSana". Ja
kalibréSana neizdevas, atlasiet izvéles taustinu (B)
kalibre$ana, lai saktu kalibréSanas procesu no
jauna.

Ja turpina pastavét kalibréSanas klime, parbaudiet
Zinojumu centru.

(Plasaku informaciju skatiet AutoTrac™ kontrollera
problému novérSana)

Kad kalibréSana ir pabeigta paradas Riklodzins (C).
Riklodzin§ satur, AutoTrac™ kontrollera Darba
spéjas testu.

(Lai veiktu AutoTrac™ kontrollera Darba spéju
testu, skatiet AutoTrac™ kontrollera problemu
novérsana.)

AE77568,00001AA-25-020CT17

AutoTrac™ kontrollers — Raven masinas
tests

Masinas tests |auj operatoram testét sistemas funkcijas
bez kalibréSanas pabeigSanas.

PIEZIME: Lai pabeigtu nepiecieSamas darbibas,
masina testa procedirai nepieciesama liela,
atvérta, lidzena virsma.

PIEZIME: Labibas plaujmasinas, masinas testu veic ar
pievienotu hederi.
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lestatisana

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu Izvélne.

AutoTrac
Controllex

PC21500—UN—O03SEP15

Poga AutoTrac™ kontrollers : _ m
2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers. . .  PC19945—UN—1ONOV14
Kalibré$anas asistenta galvenais ekrans
SVARIG!: E’lrms m_asma_s tes_ta p{ o_c eduras . A—Atiestatiet kontrolleri uz riipnicas nokluséjumiem
uzsaksanas hidrauliskajam Skidrumam ir
jasasniedz darba temperatiira, Ieni vadiet 4. Lai saktu masinas testu, atlasiet pogu (A) Atiestatit
masinu ar pilnu jaudu aptuveni 2-5 min. kontrolleri.

PIEZIME: Jebkura masinas testa laika, operators var
veikt kontroli par sistému satverot stdri vai
apstadinot masinu.

Nodrosiniet, ka galvenais slédzis ir ieslégta
pozicija.

PC20114—UN—10NOV14
Atiestatiet kontrolleri uz rdpnicas nokluséjumu

A—Poga Apstiprinat

5. Lai turpinatu ar masinas testa proceddiru, atlasiet
pogu (A) Akceptét.

A—Kalibrésanas izvéles taustins

3. Lai paraditu Kalibrédana asistenta lapu, atlasiet
izvéles taustinu (A) Kalibrésana.

SVARIGI: Pirms AutoTrac™ kontrollera testéSanas
izlasiet visas instrukcijas.

Lai nesabojatu masinu vai agregatu, pirms veikt
masinas testu, atvienojiet agregatu no masinas.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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lestatisana

AUZI\'IANIBU! A

His Tests izceisils FLEEHU Hussibug.

Lai nepielautu Traums cadanos,
pérliesinieties, kK& Transporzlidzekla
se}d nav nepliederodu persond.

Pagriezier stlres raTtu vai nospiedies
galvens sl&dzi, lai aptucesu

auTomATiskuy
rizenu kustibu.

PC13388—UN—20APR11 PC20296—25—_16MAR16
Masinas veids A—Poga Apstiprinat

A—Nolaizami izvélne 8. lzlasiet bridindjuma zinojumu un atlasiet pogu (A)
B—Poga Talak Akceptét.

6. Atlasiet maSinas tipu no Nolaizamas izvélnes (A), tad
atlasiet pogu (B).Talak.

PC23564—UN—06JAN17

A—Masinas tips
B—Hidraulikas uzstadisana
C—Atsaksanas slédza statuss

| D—Galvena slédza statuss

PC20222—UN—11NOV14 E—Operatora statuss
A—Nolaizama izvélne F—SID statuss
B—Poga Talak G—KTreisas piedzinas tests

H—Kontroles intensitate
I—1. varsts, esosais

7. Nolaizamaja izvélné (A) atlasiet: J—Padsjais kalibréganas posms

e Lauks — ja originala aprikojuma razotajs (OEM) f‘é:ﬁ?iiﬁi\‘fv‘f?“ tests

rapnica nav uzstadijis hidraulisko sistému. M—Spiediens 1
® Ripnica — ja OEM razotajs rapnica uzstadijis N—Spiediens2

hidraulisko sistemu. O—Atspgjosanas iestafijums|

P—Ilzvéles taustins "Sakums
. ~ —x . . - . Q—Ilzveles taustins Kreisas piedzinas tests

Atlasiet uzstadiSanas veidu. Lai turpinatu, atlasiet R—Izvéles taustiné Labas piedzinas tests
pogu (B) Talak. S—Ilzvéles taustin$ Palielinat atsp&josanas iestatijumus

T—Ilzvéles taustins Samazinat atspéjosSanas iestatijumus

PIEZIME: Pirms Sé_k _r_nas:'nas testu,vizp ildiet e_kréné 9. Masinas testa lapa tiek paradita Sada informacija:
redzamos noradijumus par masinas kustibu.
® (A) Masinas tips — MasSinas tips, uz kuras

sistéma ir instaléta.

e (B) Hidraulikas uzstadiSana — Uz lauka
uzstadrta vai ripnica uzstadtta hidraulikas
sistema.

60-14



lestatiSana

® (C) Atsaksanas slédza statuss — AtsakSanas
slédzis ieslégts vai izslégts. 1. Atlasiet pogu lzvélne.

e (D) Galvena sledza statuss — Galvenais slédzis
ieslégts vai izslégts.

® (E) Operatora statuss — Sédekl|a slédza statuss.

e (F) SID statuss — SID aktivs vai neaktivs. GreenStar

® (G) Kreisas piedzinas tests — Eso3a kreisas
piedzinas testa vértiba. Operators var manuali So
vértibu pielagot.

PC12685—UN—29APR15

e (H) Kontroles intensitate — Jasakrit ar vértibu ar Poga GreenStar™
piedzinas testa pulsaciju.
e (I) Varsts 1, esoSais — Izstradatais apjoms 2. Atlasiet pogu GreenStar™.

eso$ajam varstam pulséjot.

e (J) Pedejais kalibréeSanas posms — Ja pédéja
kalibréSana bija neveiksmiga, paradas vértiba,
kas atbilst klomes punktam.

e (K) Labas piedzinas tests — Eso3a labas
piedzinas testa vértiba. Operators var manuali So
vértibu pielagot.

® (L) Esosais WAS — Esosa WAS radijumi.

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Izvéles taustin$ Vadiba

® (M) Spiediens 1 — SID 1. spiediena devéja 3. Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.
radijumi.
® (N) Spiediens 2 — SID 2. spiediena devéja = Guid_mﬂq Shift Track
radijumi. i Settings Settings ITEC Pro

Tracking Innplenwent Guidance Mode

e (O) Atspéjosanas iestatljums — Esosais

HMode
atspéjosanas iestatijums. Operators var manuali [Stragrt Track T HH” o =
So vertibu pielagot. vl -

e (P) Izveles taustind Sakums — Atgriez uz A—Cilne Vadibas iestatiiumi PC21537—UN—14SEP15
AutoTrac™ kontrollera — Raven sakuma ekrana. —hne Vacibas lestatijum|

B—Nolaizama izvélne Sekosanas rezims
® (Q) lzvéles taustin$ Kreisas piedzinas tests — S o o
Atlasiet un turiet, lai pulsé kreisas piedzinas tests 4. Atlasiet cilni (A) Vadibas iestatijumi.

pie esosajam kreisas piedzinas testa vértibam. 5. Atlasiet Taisnas trajektorijas seko$anas rezims (B).

® (Q) lzveles taustins Labas piedzinas tests —
Atlasiet un turiet, lai pulsé labas piedzinas tests
pie eso3ajam labas piedzinas testa vértibam.

® (S) Izveles taustins Palielinat atspéjosanas
iestatljumus — Palielinas atspéjoSanas
iestatijumus par desmit.

® (S) Izveles taustin§ Samazinat atspéjoSanas
iestatljumus — Samazinas atspéjoSanas
iestatijumus par desmit.

AE77568,0000295-25-14SEP17

Pamata Vadibas iestatiSana

PIEZIME: Noradijumi paredzétas tikai GreenStar™ 3
2630 displejam. Lai iegatu pilnigus Vadibas 70 -
iestatiSsanas noradijumus skatiet, GreenStar™ %) b BN

displeja Operatora rokasgramatu. Stem Samdibily f—
[ ) @LR]| <mn
== —r
== PC20334—UN—25NOV14
— C—Cilne Skatit
PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne “GreenStar” ir “Deere & Company” pre¢u zime
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lestatiSana

D—Poga lestatit 0 trajektoriju

6. Atlasiet cilni (C) Skats.
7. Atlasiet pogu (D) lestattt O trajektoriju.

Set Track 0
Currant Track 0
b e
w
(A) [ ] 0
New Remove S RTK
]
Guidance Line Calculation
Heading :  0U0000
John Deere
© # Poimt A La:  0.00000000

Point A Lon;  0.0G000000

Elevation Track Spacing 0.000
0 0 .

Total Shifts 0.0 (in)

@= 1 @=

7] [

PC20335—UN—25N0OV14

A—Poga Jauns

B—Nolaizamas izvélnes metode

C—Nolaizama izvélne Vadibas liniju aprékinasana
D—Poga Trajektoriju atstarpe

E—Poga lestatit A

F—Poga lestatit B

G—levadi$anas poga

8. Atlasiet pogu (A). Jauns.

9. levadiet O trajektorijas nosaukumu. Atlasiet pogu
levadit, lai apstiprinatu un atgriezieties pie 0
trajektorijas iestatiSanas.

10. Atlasiet A + B opciju no nolaizamas izvélnes (B)
Metode.

11. Atlasiet John Deere no nolaizamas izvélnes (C)
Vadibas linijas aprékinadana.

12. levadiet vélamo trajektorijas atstarpi (D).

13. Brauciet ar masinu uz vélamo atrasanas vietu lauka
un atlasiet pogu (E) lestatit A.

PIEZIME: Lai iestatitu punktu B, nobrauciet vairak par 3
m (10 ft).

14. Brauciet ar masinu uz vélamo punktu B un atlasiet
pogu (F) lestatit B.

15. Lai pabeigtu 0 trajektorijas iestatiSanu, atlasiet pogu
(G) levadtt.

RW00482,000054B-25-12SEP17
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Ekspluatacija — AutoTrac™ kontrollers — Raven

AutoTrac™ ekspluatacija

1. Atklata Automatiska vadibas sistéma paradas
katru reizi, kad masina ar AutoTrac™ kontrolleri —
Raven, tiek ieslégta.

2. AutoTrac™ statusa sektors detalizéta sistémas
status informacija.

3. Prasibas, lai iespéjotu AutoTrac™ apraksta
nepiecieSamo aprikojumu un iestatijumus, lai
izmantotu AutoTrac™.

4. AutoTrac™ iespéjoSana rada posmus sistémas
iesp€josanai.

5. Sistéemas aktivizéSana apraksta posmus, lai
ieslegtu AutoTrac™.

6. Sistemas deaktivizéSana apraksta metodes
AutoTrac™ atspéjosanai.

AL70325,00001B1-25-13NOV14

AutoTrac™ iestatijumi

5

Guidance Shift Track
‘ | : ‘ | ITEC Pro |

ATU Seftings

[ )| BRI <=

sim default 30.000(T1) Steer O

PC20143—UN—05JAN15
Cilne Skats

A—Poga ATU iestatijumi

1. Atlasiet pogu (A). ATU iestatijumi, lai piekl|Gtu
iestatiSanas lapam.

UZMANIBU: AutoTrac™ Universal nenodro$ina
atbilstosSu sturésSanu atpakalgaita traktoriem ar
Sarnirsavienojumu un labibas plaujmasinam.
Neaktivizejiet AutoTrac™ atpakalgaitai
traktoriem ar Sarnirsavienojumu un labibas
plaujmasinam.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PIEZIME: Stires rata atruma iestatijumi kjast peléki,
lietojot ATU 200. Stdres rata atrums péc
nokluséjuma atbilst stdrésanas ritenu atrumam.

Poga Palidziba, ir pieejama tikai GreenStar™ 3
2630 displejam.

Advanced AutoTrac Settings

Machine [0 Crop Tractor 1 A
Type il

Line Sensithdty - Tracking

N | V2N

Line Sensithity - Heading

L [

Steering Vhesl Speed

® FwF ®

190

Steer Play

ot [E_[F] o=
D%

Accept

PC20540—UN—11DEC14
Papildu AutoTrac iestatijumi, Ipp. 1/3

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitdty

A [/ A

Curve Sensithity

¢ O

c honitor
Ferfornumnoe

D%

Accept

Lewwd

PC20541—UN—11DEC14

Papildu AutoTrac iestatijumi, Ipp. 2/3

A—Poga Akceptet
B—Poga Talak
C—Poga Parraudzit veiktspéju

2. Noregulét iestatijumus. Poga (A) Akcept saglaba un
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Ekspluatacija — AutoTrac™ kontrollers — Raven

lieto esoSos iestatijumus un atgriez lietotaju
iepriek$€ja lapa.
PIEZIME: Lai parskirtu lapas, atlasiet Nakamais (B).

Linijas sekoSanas jutiguma un kursa precizai
noregulé€sanai, atlasiet pogu (C) Parraudzit
veiktspéju. Veiktspéjas parraudzisana, lauj
parraudzit veiktspéju, lietojot ciparisku skalu.

Linijas sekosanas jutigums

Advanced AutoTrac Settings

Tracking Error

Heading Efror

Line Sensithity - Trackding Line Sensithity - Heading

150 50
PC22868—UN—25JUL16

Papildu AutoTrac iestatijumi — monitora veiktspéja

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ readé uz trajektorijas
nobides (sanu) kladu.

PC19662—UN—21MAY 14
Linijas sekoSanas jutigums parak augsts

Augstaki iestatijumi: rezultatd daudz agresivaka
reagéSana uz masinas trajektorijas nobides kldu.

PC19661—UN—21MAY14
Linijas sekoSanas jutigums parak zems

Zemaki iestatijumi: rezultatd mazak agresivaka
reagésana uz masinas trajektorijas nobides k|adu.

Kursa linijas jutigums

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ reagé uz kursa k|adam.

Augstaki iestatijumi: rezultatd daudz agresivaka
reagésana uz masinas kursa k|tdu.

Zemaki iestatijumi: rezultata zemak agresiva reagésana

uz masinas kursa k|adu.

PC20345—UN—01DEC14
Stares rata atrums 3/6

Stires rata atrums

| po—

Pielagojiet masinas stdres vértibu, lai saglabatu
sekoSanas veiktspéju. Stiires rata atruma palielinaSana
kopuma uzlabo seko3anas veiktspéju. Ja tas iestatits
par augstu, stires balsta pretestibas rezultata var
deaktivizéties AutoTrac™.

PIEZIME: Stares rata atruma iestatijumi klast peléki,

lietojot ATU 200. Stirésanas rata atrums péc
nokluséjuma atbilstoss stires rata atrumam.

Sturesanas brivgajiens

@ B @ B

PC20346—UN—01DEC14
StdréSanas brivgajiens 4/6

Dazam masinam stires sistéma ir iespéjams papildu
brivgajiens, kas lauj pagriezt stares ratu, neizmainot
masinas kustibas virzienu. Sis iestatljums kontrolé
attalumu, kas rodas stlres pagrieSanas rezultata, lai
tada veida uztvertu $o papildu brivgajienu.

Apguves jutigums

&,

PC20347—UN—O01DEC14
Apguves jutigums 5/6

Nosaka, cik agresivi masina apgst trajektoriju. Sis
iestatijums ietekmé darbibu tikai uzsakot kustibu pa
trajektoriju.

Augsti iestatijumi: rezultéjas agresivaka trajektorijas
apguve.

Zemaki iestatijumi: rezultéjas vienmérigaka nakamas
trajektorijas uzsaksana.

Liektas trajektorijas jutigums
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Ekspluatacija — AutoTrac™ kontrollers — Raven

< 'Y

PC20348—UN—01DEC14
Liektas trajektorijas jutigums 6/6

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ reagé uz llkumu
trajektorija. Sis iestatijums ietekmé veiktspéju tikai
vadibai pa liektu trajektoriju.

Augstaki iestatijumi: griez masinu mazaka radiusa
(cie$ak) apkart Iknei.

Zemaki iestatijumi: grieZ masinu lielaka radiusa apkart
[Tknei.

RW00482,00001A7-25-12SEP17

Konstatéta automatiskas vadibas sistéema

..

A sARGIES

Uztverta autom ftiskfs vadd'bas
sistgma. Vaddbas sistsmas
ieslsgSana, atrodoties uz cea, var
izraisd't kontroles zudumu pfr
masdnu.

Lai izvaird'tos no nfves vai smagas
traumas, izslsgt vadd'bas sistsmu
pirms izbrauk$anas uz cea.

5:32am
Akcapt. h

A

PC20367—25—04DEC14

Automatiska vadiba

Katru reizi, kad ieslédz ar AutoTrac™ sistému aprikotu
masinu, paradas Sis ekrans, ka atgadinajums par
operatora atbildibu, izmantojot AutoTrac™ stiréSanas
sistému.

CF86321,000038D-25-10AUG17

AutoTrac sektoru statuss

AutoTrac sektoru statuss ir redzams Izpildes lapas
apaksa, ka vienkarss diagnostikas indikators.

PC8832—UN—250CT05
Uzstadits

UZSTADITS (1/4 no sektora) — AutoTrac stires

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

kontrollers un visa cita lietoSanai nepiecieSama
aparatdra ir uzstadta.

PC8833—UN—250CT05
Konfiguréts

KONFIGURETS (2/4 sektora) — pareiza AutoTrac
aktivizésana, sekoSanas rezims ir noteikts, un pareiza 0
trajektorija ir noteikta. Pareizs StarFire signala Iimenis
AutoTrac aktivizéSanai ir izvéléts (SF1, SF2 vai RTK).
Transportlidzeklis atbilst nosacijumiem.

PC8834—UN—250CT05
lespéjots

IESPEJOTS (3/4 sektora) — izvéles tausting Starét
leslégts/Izslégts ir atlasits.

PC8835—UN—250CT05
Aktivizéts

AKTIVIZETS (4/4 sektora ar “A”) — atsak$anas slédzis
ir nospiests, un AutoTrac stré transportlidzekli.

CF86321,0000392-25-01JUN11

Prasibas, lai iespéjotu AutoTrac™

Lai iespéjotu AutoTrac™, jaizpilda visi sekojoSie Kritériji:

® Masinai ir ar AutoTrac™ saderigs stires kontrollers
(ACI).

® Deriga AutoTrac™ aktivizéSana (26 ciparu
aktivizéSanas kods).

® |estatiSanas vednis ir pabeigts, un vadibas
trajektorija ir izveidota.

® Pareizs StarFire™ signala (SF1, SF2 vai RTK)
[Tmenis AutoTrac™ aktivizéSanai ir atlasits un tiek
ieglts pareizs GPS signals.

e Reljefa kompensacijas modulis (TCM) ir ieslégts un
TCM zinojums ir pareizs.

e ACI nav aktivu klmju, kas saisttti ar stiréSanas
funkciju.

e Hidrauliska ella siltaka par minimalo temperatdra.

StarFire ir Deere & Company precu zime
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- Virs 20 °C (68 °F) traktoriem un labibas
plaujmasinam.

e Konstatéts operatora klatbltnes rezims.
® Galvenais slédzis ir ieslégta pozicija.

RWO00482,0000534-25-15SEP15

lespéjojiet AutoTrac™

PC8836—UN—250CT05

Starét leslégts/Izslégts, GreenStar™ 3 2630 displejam

AUTO
OnfOff

PC13711—UN—16MAY 11
Stdrét leslégts/Izslegts, GreenStar™ 2 1800 displejam

1.Lai iespé&jotu AutoTrac™, lapa Izpilde atlasiet pogu
Starét ieslégts/izslégts. Atkal atlasiet pogu Stirét
ieslégts/izslégts, lai atsp&jotu AutoTrac™.

G 70 H]‘ Rx

" oy || m—
we || @LR | <ot
|[ st 30.000(1) it

PC19798—UN—11NOV14
A—Cilne Skatit
B—AutoTrac™ statusa sektors

Kad iespéjots, 3/4 no AutoTrac™ statusa sektora (B) ir
aizpilditas.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PC11973—UN—09APR09

AutoTrac™ diagnostikas Uzgrieznu atsléga

Ja starét leslégts/Izslégts ikona ir redzama, paradas
diagnostikas atsléga blakus AutoTrac™ statusa
sektoram. Atlasiet atslégas ikonu, lai apskatitu
AutoTrac™ diagnostiku.

(Papildu informaciju, skatiet AutoTrac™ statusa sektora
diagnostikas radijumus AutoTrac™ kontrollera
problému novérSanas nodala.)

AE77568,00001BA-25-12SEP17

Sistemas aktivizacija
UZMANIBU: Kamér AutoTrac™ ir aktivizéts,
operators ir atbildigs par staréSanu marsruta
beigas un izvairiSanos no sadursméem.

Nemeéginiet ieslégt (aktivizét) sistemu
AutoTrac™, parvietojoties pa koplietoSanas
celiem.

SVARIGI: Masinai kustoties, operatoram japaliek
sédus pozicija.

PIEZIME: Kamér AutoTrac™ ir aktivizéts, stires rats
kustas, kad masina veic stdrésanas korekcijas (tikai
labibas plaujmasinai).

PIEZIME: Ja nav sédekla slédZa, AutoTrac™ kontrollers
mekIé operatora aktivitates, katras septinas
mindtes. Operators sanem noildzes bridinajumu 15
sek. pirms AutoTrac™ deaktivizéjas. Nospiediet
sledzi Atsakt, lai atjiaunotu aktivitaSu monitora
taimeri.

Péc tam, kad sistéma ir lespé€jota, vaditadjam manuali
janomaina sistéma uz statusu Aktivizéts, kad vélama
stires palidziba.
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AtsakSanas slédzis traktora

PC20037—UN—24SEP14

PIEZIME: Atpakalgaitas ieslégsana labibas

plaujmasinam un traktoriem ar Sarnirsavienojumu,
atspéjos AutoTrac™.

RW00482,0000532-25-12SEP17

Sistemas deaktivizéSana
A UZMANIBU: Vienmeér izslédziet (deaktivét un

atspéjot) AutoTrac™ sistému, pirms izbraucat
uz autocela.

Izsledziet AutoTrac™, pagrieziet Galveno slédzi
pozicija Izslégts.

AutoTrac™ sistéma deaktivizésies ar:

Pagriezot Galveno slédzi pozicija Izslégts.
PagrieZot stdres ratu.
Paliekot apturétam uz vairak ka 30 sekundém.

Parsniedzot atrumu kustiba uz prieksu virs 30 km/h
(18.6 mph) traktoriem, 19,3 km/h (12 mph) labibas
plaujmasinam.

Parsniedzot 10 km/h (6 mph) atrumu atpakalgaita.

® Parslédziet pogu StirésSana Izslégta cilné Vadibas

skats.

Operators atrodas arpus sédek|a ilgak par 5 sek., ja
izmanto sédek|a slédzi, vai operatora klatbltnes
monitors ilgak ka 7 mindtes nav konstaté&jis darbibu.

PIEZIME: Atpakalgaitas ieslégéana labibas

~ PC19766—UN—01JUL14

Atsak3anas slédzis labibas plaujmaSina

A—Sledzis Atsakt
B—Daudzfunkciju svira

1.Nospiediet un atlaidiet atsakSanas slédzi (A), lai

Lai aktivizétu sistému, jaizpilda sekojoSi kritériji:

ierosinatu stdres palidziba.

plaujmasinam un traktoriem ar Sarnirsavienojumu,
atspéjos AutoTrac™.

RW00482,0000533-25-15SEP15

e Masinas atrums kustiba uz priekSu ir mazaks par 30

km/h (18.6 mph) traktoriem, 19,3 km/h (12 mph)

labibas plaujma&inam.

Masinas atpakalgaitas atrums ir mazaks par 10 km/h

(6 mph).

Masina ir 40 gradu robezas no vélamas trajektorijas.

Operators atrodas sédekilr.

Reljefa kompensacijas modulis (TCM) ir ieslégts.

Atpakalgaitas rezima AutoTrac ™ paliek aktivizéts 45

sekunzu laika. Péc 45 sekundém masina jaievieto
gaita uz priekSu, pirms atpakalgaita aktivizéjas

vélreiz.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Papildus AutoTrac™ iestatijumi —
GreenStar™ 3 2630 displejs
EHE

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu Izvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™

PC12685—UN—29APR15

2. Atlasiet pogu GreenStar™.

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Izvéles taustin$ Vadiba

3. Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.

A ) Guidance Shift Track
- Settings Settings

Implensent Guidance Mode

gl = :

R ST
Tram Lines Setfings

iTEC Pro |

Tracking Mode

Straight Track

PC21523—UN—09SEP15
Cilne Vadibas iestatijumi

A—Cilne Vadibas iestatijumi
B—Poga AutoTrac™ papildus iestatijumi

4. Atlasiet cilni (A) Vadibas iestatijumi.

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

5. Atlasiet AutoTrac™ papildu iestatijumu pogu (B).

Advanced AutoTrac Settings

®

Line Sensithity - TracldW)

F

VN - [ — S LN\
m

Line Sensiteity - Heading

Ov . D @~

Heading Lead

= =[S

B~ [BY (2%

Accept
PC24418—UN—26JUN17
Papildus iestatijumi 1. lapa

"

P

P

P ¥

Advaiaed AutoTrac Sejtings

Acguire Senutiity

Dﬁ\ﬁ-m:r‘fj'{/\n

Curve Sonutraty

Yoo BEm_H {

Retore Default Settings
(Page 1and 2)

e

Monitor
FPerformance

A—Samazinasanas taustins
B—Palielinasanas taustins
C—Poga Apstiprinat

D—Poga Palidzibas

E—Poga Atjaunot nokluséjuma iestatijumus
F—Linijas jutigums — sekosana
G—Linijas jutigums — kurss
H—Vadosais kurss

|—Sturésanas reagésanas vértiba
J—Apguves jutigums

K—Liektas trajektorijas jutigums
L—Poga lepriekséeja lapa

pum—

5] 2/2| ‘@

PC21557—UN—11SEP15
Papildus iestatijumi 2. lapa

Accept

e""l

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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M—Poga Lapa uz prieksSu

PIEZIME: Atlasot pogas samazinat (A) un palielinat (B),
izmainas notiek nekavéjoties, bez nepiecieSamibas
atlasit pogu Akceptét (C).

Poga Palidziba (D), rada lapu ar katra iestatijuma
detalizétu informaciju.

(Papildus informaciju, skatiet AutoTrac™ kontrollera
veiktspéjas optimizéSana.)

Atlasiet pogu Akceptét, lai saglabatu eso$os
iestatfjumus un atgrieztos iepriek$éja lapa. Atlasiet pogu
(E) Atjaunot nokluséjuma iestatijumus, lai atgrieztu
visus iestatljumus uz riipnicas nokluséjuma vértibu.

RW00482,000054C-25-28AUG17

Papildus AutoTrac™ iestatijumi —
GreenStar™ 2 1800 displejs

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu Izvélne.

PC21572—UN—11SEP15
Izvéles taustin$ GreenStar™

2. Atlasiet izvéles taustinu GreenStar™.

PC21573—UN—11SEP15
Izvéles taustin$ lestatijumi

3. Atlasiet izvéles taustinu lestatijumi.

AutoTrac
Settings

PC21574—UN—11SEP15
Poga AutoTrac™ iestatijumi

4. Atlasiet pogu AutoTrac™ lestatijumi.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

Advanced AutoTrac Settings

T Steer (j |
Sansitivity 71 |
Line Sensitivity
@ Heading 100
2> Line Sensitivity 100
= Tracking
> Heading 100
= Lead
> Steering Response 100
- Rate
Curve
Sensitivity @ 70
Acquire
Sensitivity 100

Y &

Restore Default

—©
_O

| PB

Settings Accept
PC21575—UN—11SEP15
Papildu iestatijumi
Advanced AutoTrac Settings

Lateral Error

0

L)

Hoeading Error

0 £

Acceapt

PC21576—UN—11SEP15
Papildu iestatijumi

A—Poga Akceptéet

B—Palidzibas pogas

C—Poga Atjaunot noklus€juma iestatijumus
D—Staréesanas jutiba

E—Linijas jutigums — kurss
F—Linijas jutigums — sekosana
G—Vadosais kurss

H—Stiré$anas reagésanas vértiba
|—Liektas trajektorijas jutigums
J—Apguves jutigums

K—Poga Lapa uz prieksu

L—Poga lepriekséja lapa

PIEZIME: Mainot iestatijumu vértibas stajas spéka péc
pogas (A) Akceptét atlasisanas.
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Pogas (B) Palidziba, rada lapu ar katra iestatijuma
detalizétu informaciju.

(Papildus informaciju, skatiet AutoTrac™ kontrollera
veikispéjas optimizéSana.)

Lai visus iestatljumus atgrieztu uz ripnicas nokluséjuma
vértibam, atlasiet pogu Akceptét, lai saglabatu
pasreizéjos iestatljumus un atgrieztos iepriek3€ja lapa.
Atlasiet pogu (C) Atjaunot noklus&juma iestatijumus.

RW00482,000054D-25-28AUG17

AutoTrac™ kontrollera veiktspéjas

optimizésana

PIEZIME: AutoTrac™ kontrollers ir iereguléts, lai veiktu
labi vairumu lauka darbu, izmantojot daZadus
agregatus. Citada veida apstaklos, papildus
iestatijumi [auj operatoram precizi ieregulét sistému
konkrétiem lauka apstakliem un agregatiem.

Izlasiet So informaciju pilniba, pirms AutoTrac™
papildus iestatijjumu iereguléSanas.

1. Pirms iereguléSanas parbaudiet un noveérsiet
problémas. Veiciet masinai nepiecieSamas
mehaniskas parbaudes un kalibréSanas.
lereguléSana nenosakot problémas var maskeét
faktiskos masinas bojajumus un izraisit problémas
vélak.

2. Pieklustiet AutoTrac™ papildus iestatijumu lapai.
(Skatiet AutoTrac™ papildus iestatljumus
GreenStar™ displejam.)

3. Saciet ar rupnicas nokluséjuma iestatijumiem.
Starésanas jutibas vértiba korelé ar vértibu uz cilnes
Vadibas skats. Izmantojiet vertibu esoSiem
apstakliem (70 cieta, 100 vairuma gadijumu, 120
mikstai augsnei). Pielagojiet skaitli, lai ieregulétu
sistému, ka nepiecieSams.
4. Noradijumi visparéjai regulésanai
e Meéginiet pielagot iestatljumus problematiskiem
lauka apstakliem, kamér AutoTrac™ ir aktivs.
Pielagojiet vienu veértibu viena laika vieniba.
Rdpnicas noklusgéjuma atiestati$ana nekorigé
veiktspéju.

® Ja vienas vértibas pielagoSana nedod
apmierino$u veiktsp&ju, izméginiet dazadas
parametru kombinacijas.

leteikumi pielagojumiem:

e Sturesanas jutigums —iestatiet uz 100, pirms
veikt citus pielagojumus, péc tam veiciet
pielagojumus ar pieaugumu 10.

® Linijas sekosanas jutigums —pielagojiet ar
pieaugumu 20.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

® Linijas kursa jutigums —pielagojiet ar
pieaugumu 10.

® Vadosais kurss —pielagojiet ar pieaugumu 10.

e Sturésanas reagésanas atrums —pielagojiet ar
pieaugumu 10.

e UzsakSanas jutigums —pielagojiet ar
pieaugumu 20.

e Liknes jutigums —pielagojiet ar pieaugumu 20.

PIEZIME: Ja nav izdevies sasniegt nepieciesamo
veiktspéju, plasaku informaciju skatiet AutoTrac™
kontrollers — Raven problému novérsana.

Sturesanas jutiba

Nosaka AutoTrac™ stlres sistémas agresivitati. Liels
stlréSanas jutibas iestatijums ir spécigaks un lauj
sistémai darboties gratos manualas stirésanas
apstaklos, pieméram, stradajot ar integraliem
agregatiem, kuriem ir liela vilkS8anas slodze. Zems
sturédanas jutibas iestatijums ir mazak spécigs un lauj
sistémai darboties, kad ir mazaka vilkSanas slodze un
lielaks atrums.

PC19658—UN—21MAY 14
Parak zemi linijas jutigumi

—W

PC19659—UN—21MAY 14
Parak augsti linijas jutigumi

O — - O—

PC8999—UN—08MAR06
Skaidrojums

A—Veélama trajektorija—lauzta linija

B—Faktiska trajektorija—nepartraukta Iinija

Linijas jutiguma optimizéSana

A: Linijas jutigums — kurss

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ reagé uz kursa k|tdu.

® |eregulgjiet lTnijas jutigumu — kursam, kamér
stradajat uz AB linijas.

e Ja masinas priek8gals aizvirzas parak talu no
trajektorijas virziena, noreguléjiet augstaku Inijas
jutigumu — kursam.

e Ja maSina klust nestabila, noreguléjiet zemaku Iinijas
jutigumu — kursu.

B: Linijas jutigums — sekosana

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ reagé uz novirzes no

trajektorijas (lateralo) kladu.

70B-3
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® |eregulgjiet ITnijas jutigumu — seko$anai, kamér
stradajat uz AB Iinijas.

® Ja maSina novirzas parak talu no AB lnijas,
noreguléjiet augstaku jutigumu — lnijas sekosanai.

e Ja masina ap AB Iniju klUst nestabila, noreguléjiet
zemaku jutigumu — lnijas sekosanai.

PIEZIME: Linijas jutigums darbojas kopa. Ja abi
parametri iestatiti parak augstu, masina k|ds
nestabila. Ja abi parametri iestatiti parak zemu,
masina virzas ap AB [niju.

Optimizéjiet vadoSo kursu

Nosaka kursa novirzes vértibas (masinas pagrieziena

vértibu) ietekmi uz sekosanas veiktspéju. To var uzlikot

ka iestatijumu skatam uz priekSu. Lielaku noregul&jumu

gadijuma var pasliktinaties veiktspéja.

e Augstaki iestatljumi radis lielaku agresivitati reagéjot
uz izmainam masinas virziena.

e Zemaki iestatljumi radis mazaku agresivitati reagéjot
uz izmainam masinas virziena.

Stiires reagé$anas atruma optimizé$ana

Noreguléjiet maSinas stires vértibu ta, lai saglabatu
sekosanas veiktspéju. Stlres reagésanas palielinasana
kopuma uzlabo sekoSanas veiktspéju.

® |eregulgjiet atrumu, braucot paraléli un 1,2 m (4 ft)
attaluma no AB lnijas.

® Pie noreguléanas pielagojiet ar pieaugumu 10
diapazona starp 50 un 200.

PC19661—UN—21MAY 14
Parak zems uzsaksanas jutigums

PC19662—UN—21MAY 14
Parak augsts uzsak$anas jutigums

O — - O—

PC8999—UN—08MAR06
Skaidrojums

A—Veélama trajektorija—lauzta Iinija
B—Faktiska trajektorija—nepartraukta linija
Uzsak$anas jutiguma optimizéSana

Nosaka, cik strauji transportlidzeklis apgust kustibu pa
trajektoriju. Sis iestatijums ietekmé veiktspéju tikai
uzsakot kustibu pa trajektoriju.

® |eregulgjiet atrumu, braucot paraléli un 1,2 m (4 ft)
attaluma no AB Imnijas.

® |eregulgjiet uzsak3anas jutigumu, ITdz masina
vienmeérigi uzsak Iniju.

PC8944—UN—21FEBO06

Parak zems liknes jutigums

PC8943—UN—21FEB06
Parak augsts liknes jutigums

O — - O——

PC8999—UN—08MAR06
A—Veélama trajektorija—lauzta linija
B—Faktiska trajektorija—nepartraukta Iinija

Liektas trajektorijas jutigums

Nosaka, cik agresivi AutoTrac™ reagé uz Iikni

trajektorija. Sis iestatijums ietekmé veiktspéju tikai

vadibai pa liektu trajektoriju. Saciet ar liektas

trajektorijas jutigumu, kas vienada ar optimizéto

uzsaksanas jutigumu.

® |eregul€jiet Itknes jutigumu darbibai liekta trajektorija.

e Ja maS8ina nonak arpus liektas trajektorijas,
noreguléjiet augstaku jutigumu.

e Ja maS8ina pagrieZas Itknes iek8pusé, noregulgjiet
zemaku jutigumu.

AE77568,00001BB-25-03MAR16

Uzraugiet AutoTrac™ veiktspéju
GreenStar™ 3 2630 displejs

Guidance

Settings

PC11948—UN—30JUN09
Cilne Vadibas iestatijumi

1. Atlasiet cilni Vadibas iestatijumi.

AutoTrac Advanced
Settings Change

PC21902—UN—03DEC15
Poga AutoTrac™ papildus iestatijumi

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
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2. Atlasiet AutoTrac™ Papildu iestatijumu pogu.

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitiity - Tracking

AN | — L SN

Line Sensitiity - Heading

v B e

Heading Lead

> Cmm(He-

Steering Response Rate

oo . H ey

A 1
® 08P
PC22098—UN—28JAN16

Accept
AutoTrac™ papildu iestatijumi — 1. lapa

A—Poga Nakamas lapa

3. Atlasiet 2. lapu (A).

Monitor
Performance

PC22002—UN—07JAN16
Poga Parraudzit veiktspéju

4. Atlasiet pogu Veiktspéjas monitors.
GreenStar™ 2 1800 displejs

1. Atlasiet pogu AutoTrac™ iestatijumi.
2. Atlasiet papildu iestatijumu pogu.

3. Atlasiet 2. lapu (A).

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

Advanced AutoTrac Settings

@ Tracking Error

Heading Error

Line Sensithvity - Tracking Line Sensithvity - Heading

50 50
PC23225—UN—210CT16

SekoSanas un kursa kjada

A—Sekosanas k|ida
B—Kursa klida

Izmantojiet divas diagrammas, lai parraudzitu
sekoSanas (A) un kursa (B) klldas.

1. legustiet ITniju un brauciet 30 sekundes.

2. 30 sekundes veérojiet abas vértibas.

PIEZIME: Vértibas tuvakas nulles k|ddai ir vélamas un
norada uz labaku sistémas veiktspéju.

Pielagojiet stirésanas jutibu lidz vélamai
veiktspéjai, pirms linijas jutiguma pielagosanas un
kursa iestatijumiem.

3. Pielagojiet iestatijumus 1dz tiek sasniegts vélamais
veiktspéjas lTmenis, pamatojoties uz signala
precizitati un visparéjo masinu stavokli un
darbaspéju.

PIEZIME: Pielagojiet linijas jutigums — seko$ana,
sekoSanas kladam.

Pielagojiet Itnijas jutigums — kurss, kursa kjadam.

HC94949,0000A80-25-28AUG17

AutoTrac™ veiktspéjas optimizésana
AutoTrac™ veiktspéju var optimizét vairakumam
veicamo darbibu un atrumiem. Kad traktoram optimizé
AutoTrac™, ir ieteicams vispirms optimizét veiktspéju
bez agregata, lai iestatitu bazes Imniju. lzmantot
sekojoso diagrammu, lai ierakstitu vertibas AutoTrac™
papildus iestatijumus, lai batu ka atsauce mainot
darbibas.
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Sturesa- Linijas Linijas Kursa Stires Apguves | Liektas
Darbiba/Atrums nas jutiba | jutigums jutigums vadiba reagésa- |jutigums | trajektori-
— — kurss nas jas
sekosana vértiba jutigums
HC94949,0000998-25-21MAR16
Ritena lenka sensora (WAS) kalibrésana 1. Atlasiet pogu Izvélne.
ﬁ UZMANIBU: Lai izvairitos no ievainojumiem,
parliecinieties, ka masinas cela nav apkartéejo
cilvéeku AutoTrac
) Contrellerx
Masina brauc apli, kameér stiire rats ir pagriezts
lidz galam pa kreisi un Ilidz galam pa labi.

Operatoram var parkalibret WAS, neveicot pilnu
sistémas parkalibréSanu. Operatoram var arT parkalibrét
pa kreisi, pa labi, un centra pozicijas atseviski vai kopa.

PIEZIME: Veiciet testu masinai parvietojoties ar atrumu
4,8-8 km/h (3—5 mph).

PIEZIME: Nodrosinat, ka WAS kalibréSanas laika riteni ir
pagriezti visu celu pa kreisi un pa labi, vai var
rasties nevélama AutoTrac™ darbiba. Neturiet
riteni blokéSanas pozicija, nosakot kreiso poziciju.

s
s |
=EE
—
=

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

PC21500—UN—03SEP15
Poga AutoTrac™ kontrollers

2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers.

PC21501—UN—03SEP15
Izvéles taustin$ Riklodzin§ AutoTrac™

3. Atlasiet izvéles taustinu Riklodzins AutoTrac™.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Avzvanisut

PaplasindAtu iestatlijuims TeStEl var
izgeislt
pivenu kustikbu.

Lai AeEpislEutu Sauind cadanes,
plrliecinieties, ka Ttransportlidzekla
cel&

nay nepiedercodu personu.

Jebkurd bridl pagrieziet stQies ratu
vyai noespiedies galvens slédzi, lai
apsurécu

auEemMEtiskuy FAtefu KuseEllbu.

MbJamI
1 L Labi I

PC20294—25—16MAR16

A—Akceptéet

4. |zlasiet un akceptéjiet (A) bridinajuma zinojumu, lai
turpinatu ar lapu Papildus iestatijumi.

" g

PC21522—UN—O09SEP15

Izvéles taustin$ StdréSana

5. Atlasiet izvéles taustins Stdrésana.

PIEZIME: Preciza WAS centra kalibré3ana ir bitiska
AutoTrac™ darbibai. Ir nepiecieSams braukt 1su
attalumu taisni uz priekSu uz noteiktu punktu pie
horizonta.

Ja WAS centra pozicija nav precizi noteikta,
masina var novirzities no trajektorijas linijas, un
(vai) zaudét veiktspéju.

6. Parkalibrgjiet nepiecieSamas WAS robezas. Neturiet
riteni bloké8anas pozicija, iestatot kreiso poziciju vai
kreiso robezu. Derigai WAS kalibréSanai, centra
pozicijai jabat starp pa kreisi un labi robezam.

WAS/SID Configuraticn
@) sos | @]ssz | @}11: |

currenc was[ 780 ]

SID 1 Pressurwe 210

1H

SID 2 Pressaure

Disengages =
Zetting @ =53
PC21538—UN—10SEP15

WAS/SID konfiguracija

A—WAS kreisa robeza
B—Traktors pa kreisi
C—WAS centra robeza
D—Nocentréjiet traktoru
E—WAS laba robeza
F—Traktors pa labi

® Kreisa robeza (A) — pagrieziet stari Ildz galam pa
kreisi, [T1dz ritenis apstajas, palaidiet vala stri un
atlasiet Traktors pa kreisi (B).

® Centra robeza (C) — pagrieziet stdres ratu ta, lai
riteni ir taisni uz priekSu un atlasiet Traktors centra
(D).

® | aba robeza (E) — pagrieziet stdre l1dz galam pa
labi, [Tdz ritenis apstajas, palaidiet vala stdri un
atlasiet Traktors pa labi (F).

RW00482,0000535-25-020CT17

Stures iekartas ievades ierices (SID)
atspéjosanas regulésana

SID atspéjoSanas vériba ir reguléjama. Ja paradas lapa
Konstatéta SID kustiba, bez ritena pagrieziena, tad SID
atspéjoSanas iestatijumi ir par zemu. Ja SID vértiba ir
iestatits parak augstu, mas&inu izsviedis ara AutoTrac™
un paradisies stures vadibas bloka k|ime.

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Optimizét — optimizét AutoTrac™ kontrollers — Raven

AuroTrac
Contreller

PC21500—UN—03SEP15
Poga AutoTrac™ kontrollers

2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers.

PC21501—UN—03SEP15
Izvéles taustin$ Riklodzin$ AutoTrac™

3. Atlasiet izvéles taustinu Riklodzin$ AutoTrac™.

A vzManiBU! A

Paplafinfitu iestatijiume TesTi var
izreislct
ritenu kuszibu.

Lai nepielautu Traums cadanes,
péAcliecinieties, ke Treanspeorzlidzekle
seld

nay nepiedercdu persond.

Jebkurd bridi pagrieziet stlres ratzu
vai nespiediet galwvens slédzi, lai

AptuE® T
automitiskuy ritenu Kustibu.

5:53am

L o

PC20294—25—16MAR16

A—Akceptéet

4. Izlasiet un akceptgjiet (A) bridindjuma zinojumu, lai
turpinatu ar lapu Papildus iestatijumi.

" gy ¥

PC21522—UN—09SEP15

Izvéles taustin$ StdréSana

5. Atlasiet izvéles taustin$ Stdrésana.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PC21539—UN—1 OEP1 5

WAS/SID konfiguracija

A—Atspéjosanas iestatijums

6. Palieliniet SID atspé&joSanas iestatijumu (A) par
desmit punktiem.

7. Atkartoti testéjiet masinu.

RWO00482,0000536-25-12SEP17
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TraucéjummekléSana

Traucéjummeklésana

1.

AutoTrac™ kontrollers — Raven darba spé€jas
testu izmanto, lai novértétu hidrauliskas stures

sistémas un citu stiréSanas elementu darba spéjas.

Veiciet darba spéjas testu, ja tiek novérotas
veiktspéjas problémas.

Novérojamie simptomi dod operatoram
risinajumus, lai simptomus un radu8as problémas
noverstu.

AutoTrac™ kontrollera diagnostikas radijumi
parada svarigu statistikas un sistémas informaciju.

AutoTrac™ sektora statuss un diagnostikas
radijumi parada paSreiz€jo prasibu statusu, lai
ekspluatétu AutoTrac™. Tas ir noderigi, lai noteiktu,
kapéc AutoTrac™ neiespégjojas.

AutoTrac™ kontrollers — Raven sistémas
informacija parada svarigu statistikas un sistémas
informaciju.

6.

10.

Apturésanas kodi sniedz informaciju un skaidro
AutoTrac™ kontrollers — Raven apturé$anas
kodus.

AutoTrac™ izejas kodi un deaktivizacijas
zinojumi skaidro un sniedz risinajumus izejas
kodiem un deaktivizéSanas zinojumiem, kad
AutoTrac™ atspéjojas.

Vadibas trauksmes skaidro trauksmes uz displeja,
kas paradas ka pilnas lapas zinojums.

Diagnostikas adreses skaidro, ko parstav katra
diagnostikas adrese. Daudzi svarigi iestatijumi tiek
saglabati ka diagnostikas adreses.

Trauceéjumu diagnostikas kodi skaidro, ko nozimé
katrs diagnostikas traucéjumu kods un nodroSina
problému novérSanas risinajumus katram
jautajumam.

AL70325,00001B0-25-26NOV14

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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TraucéjummekiéSana

TraucéjummekléSana — Raven stires kontrollers

PC21571—UN—11SEP15

Raven stires kontrollera LED

LED displejs Elektroniskaja vadibas bloka (ECU) rada ierices statusu. Ja gaismas nedeg ECU nesanem
stravu.
ECU LED Statuss
Nosaukums Statuss Zinojums
LOGISKA JAUDA (A) Nepartraukta ECU sanem 12 V darba jaudu.
Blavs Masas vada parbaude.
Izslégts ECU nesanem 12 V darba jaudu.
HC SPRIEGUMS (B) Nepartraukta ECU sanem augstas jaudas stravu.
Izslégts ECU nesanem augstas jaudas stravu.
MIKRO 1 Hz (C) Mirgo LietoSana
Nepartraukta Parprogrammésana
CAN RX (D) Mirgo ECU sanéma CAN kopnes zinojumus.
Nepartraukta Parprogrammésana
CAN TX (E) Mirgo ECU parsita CAN kopnes zinojumus.
Nepartraukta Parprogrammésana
DIAG. 1 (F) Nav apziméjuma Nav apziméjuma
DIAG. 2 (G) Nepartraukta CAN kopnes IZSLEGTS stavoklis.
RW00482,0000544-25-11SEP15
AutoTrac™ kontrollera darba spéju tests Izmantojiet darba spéju testu tikai tad, ja ir

PIEZIME: AutoTrac™ kontrolieris darba spéju testu paradijusies jautajumi ar veiktspéju.
nevar veikt, ja AutoTrac™ kontrollers ir veiksmigi

Kkalibréts. Darba spéju tests ir uzlabots testu, kuru izmanto, lai

novértétu masinas hidraulisko sistému. Izmantojiet $o
AutoTrac ir Deere & Company preéu zime testu, ja péc kalibréSanas slikta stires veiktspéja
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TraucéjummekléSana

turpinas un AutoTrac™ papildus iestatijumi tiek precizi

iereguléti.
PC19784—UN—07JUL14

Galvenas izvélnes poga

1. Atlasiet pogu lzvélne.

AutoTrac
Controeller

PC21500—UN—03SEP15
Poga AutoTrac™ kontrollers

2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers.

PC21501—UN—O03SEP15
Izvéles taustin$ Riklodzin$ AutoTrac™

3. Atlasiet izvéles taustin$ Riklodzins. Paradas
bridinajuma zinojums.

AvzvaniBu! ®

Paplafindtuy iestatljiums Testi var
izgeizilt
pivenu kustibu.

Lai nepiclautu Toaumuy cadancs,
prliecinieties, ka Transportlidzekla
ceid

Aay nepiedersdu PeEESSRU.

Jebkurd bridl pagrieziet stQres ratu
vai nespiediet galvens slé&dzi, lai

aptuEETy
auTomitiakuy ritenu Kustllbu.

5:53::m|
1 L Labi I

PC20294—25—16MAR16

A—Akceptéet

4. |zlasiet un akceptéjiet (A) bridinajuma zinojumu, lai
turpinatu ar lapu Papildus iestatijumi.

PC21519—UN—O09SEP15

Izvéles taustin$ Darba spéjas

5. Atlasiet izvéles taustinu Darba spéjas.

Sola reagésanas tests

Sola reagé8anas tests, sakoties testam maina mérka
ritenu lenki no aktualas pozicijas uz taisni uz prieksu (0
gradu). Sola reagésanas tests sniedz noradi par
masinas vadamibu.

PIEZIME: Veiciet testu uz cietas un lidzenas virsmas.

PC19793—UN—08JUL14

Izvéles taustins Sola reagé$anas tests

1. Atlasiet izvéles taustinu Sola reagésanas tests.
Paradas bridinajuma zinojums.

AvzvaniBU 0

Sis Tests izreisls ritepu kustibu.

Lai nepiclautu mraums radanss,
pArlieciniecties, ka TransportlidzeXxla
seld navy nepliederodu personu.
Pagrieziet stQres ratu vai nospiediets
galvens al&dzi, loi apsucésu

auvcomiTi sk
rivenu kussibu.

5:51:m|
1 L Labi I

PC20296—25—16MAR16

Bridinajuma zinojums
A—Akceptét

2. Izlasiet un akceptéjiet (A) bridindjuma zinojumu, lai
turpinatu ar Sola reagésanas testu.

3. Brauciet ar masinu vienmériga atruma 4,0 km/h (2.5
mph) ar dzinéja atrumu aptuveni 2 000 (+/-300 apgr./
min).

Ome

PC21540—UN—10SEP15

Ritenu lenkis
B—Faktiskais Ritenu lenkis

4. Pagrieziet masinu t3, ka Faktiskais Ritenu lenkis (B)
parada +20 gradus (+/-0,3 gradi).
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TraucéjummekiéSana

PC20040—UN—24SEP14
Poga Sakt

5. Atlasiet pogu Starts.

PIEZIME: Kad ir atlasita poga Sakt, AutoTrac™
kontrollers méginas vadit masinu ta, ka faktiskais
ritenu lenkis atgrieZas uz 0 gradiem.

6. Péc tam, kad masina ir atgriezies pie ritenu lenka 0
gradiem, AutoTrac™ kontrollers generé darba spéju
testa rezultatus.

7. Atkartojiet darba spéju testu ar faktisko ritenu lenki,
kas iestatits -20 grados (+/-0,3 gradi).

8. Testa rezultati nedrikst parsniegt tabula noraditas
vértibas.

®—> Settling
@—» e shoot

PC21541—UN—10SEP15
Darba spéju testa vértibas

C—Soja lielums
D—Aiztures laiks
E—Pieauguma laiks
F—Stabilizacijas laiks
G—Parsniegums

PIEZIME: Sola izmérs (B) ritena lenka faktiska vértiba
testa sakuma.

Masinas | Aiztures Pieauguma | Stabilizaci- | Parsnie-
tips laiks (D) laiks (E) jas laiks (F) | gums (G)
Kultdraugu | 0,250 sek. | 1,500 sek. | 1,750 sek. 2,5%
rinda
Sarnirsavie- | 0,320 sek. | 1,900 sek. | 2,000 sek. 2,5%
nojums
Labibas 0,450 sek. | 1,400 sek. | 3,000 sek. 45,0%
plaujmasi-
na

Sola reagésanas testa rezultatu problemu

novérsana

PIEZIME: Ja problému novér$ana neatrisina darba
Spéju testa problémas, sazinieties ar John Deere
izplatitaju.

Aiztures laiks

Aiztures laiks ir laiks, kas nepiecieSams, lai ritena lenkis
samazinas no sakotnéjas iestatijuma par 0,5 gradiem
traktoriem vai 5,0 gradiem labibas plaujmasinam. Ja
aiztures laiks neiztur testu:

e Parbaudiet vai ritena lenka sensors darbojas pareizi.

- Parbaudiet, vai ritenu lenka sensora (WAS)
sastavdalas trinas vai saskaras ar masinu.

- Pagrieziet IEnam stdres ratu un apskatiet faktisko
ritenu lenka radijumu, darba spéju testa ekrana.

PIEZIME: Vértiba batu vienmérigi japieaug, kad
pagrieZas viena virziena un vienmeérigi
jasamazinas, kad pagrieZas pretéja virziena.
Vértibai jamainas pie visvieglakajam stdres
kustibam.

- Parbaudiet vai vadojuma kabeli nav valigi, vai nav
kailu vadu starp vadibas bloku un ritenu lenka
Sensoru.

PIEZIME: Lai mainitu varsta iestatijumus, atlasiet
Riklodzins > Varsta piedzinas konfiguracija.

Pieauguma laiks

Pieauguma laiks ir laiks, kas nepiecieSams, lai ritenis
lenkis bitu 0,5 gradu robezas no taisni uz priekSu. Ja
pieauguma laiks neiztur testu:

e Parbaudiet, vai WAS sastavdalas trinas vai saskaras
ar masinu.

® Parbaudiet visu hidraulisko komponentu pareizu
uzstadisanu; 1pasi slodzes jutibas $|Gtenu slégta
centra hidrauliskajai sistémai.

Stabilizacijas laiks

Stabilizacijas laiks ir laiks, kas nepiecieSams, lai ritenu
lenkis panaktu stabilitati, mazaku par 0,33 gradiem no
taisni uz priek8u. Ja stabilizacijas laiks neiztur testu:

e Parbaudiet, ka ritena lenka sensors darbojas pareizi.

- Parbaudiet, vai WAS sastavdalas trinas vai
saskaras ar masinu.

- Parbaudiet vai vadojuma kabeli nav valigi, vai nav
kailu vadu starp vadibas bloku un ritenu lenka
sensoru.

- Pagrieziet IEnam stdres ratu un apskatiet faktisko
ritenu lenka radijumu, testa lapa.

PIEZIME: Vértiba batu vienmérigi japieaug, kad
pagrieZas viena virziena un vienmerigi
jasamazinas, kad pagrieZas pretéja virziena.
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Vértibai jamainas pie vismazakajam stires
kustibam.

® Pielagojiet varstu iestatijumus, lai novérstu ritenu
lenka reagésanu. Minimals varsta iestatljums
nosaka, cik agresivi varsts reagé, kad vadibas bloks
mégina veikt nelielu ritena lenka izmainu.

Valve Driwve
Configuration

FE. 2 Fighe M4,
Diw i s.5
®—-“-"- o

Righe Mam [,
Sniie
Laft Tast
Driva =]
omin| 59|
Tain
Valve Drive Typa:
Anslsg Valuags Sigumal
Contrel m Vheel
Efforn v-:n:u.-r
Valwve 1
it T - [ 2o

10:55 pm
IE.

PC21505—UN—04SEP15
Varsta piedzinas konfiguracija

A—Impulss sturésanai pa kreisi

B—Impulss sturésanai pa labi
C—Ritena linearais atrums
D—Pa kreisi min. brauciens
E—Pa labi min. brauciens
F—Pa kreisi maks. piedzina
G—Pa labi maks. piedzina

- Atlasiet un turiet kreiso vai labo SturéSanas
impulsu (A vai B) un parbaudiet Ritenu lineara
atruma (C) statusu no 0 [1dz 2 gradiem sekundé.
Ja vértiba samazinas Iidz 0, palieliniet min.
piedzinu (D vai E). Ja vértiba nav mazaka par 2,

Redzamie simptomi

Pazime Probléma

AutoTrac™ kontrollers — Raven
kalibréeSana neizdevas. Nav
konstatéta stiires iekartas ievades
ierice.

KalibréSanas procedira neizdevas.
AutoTrac™ neiespéjojas.

samaziniet maks. piedzinu (F vai G). Veiciet
pielagojumus ar soli 1 ldz 3. Kad ritenu lenka
reagésana darbojas pareizi, atkartojiet testu.

Parsniegums

Parsnieguma procents ir maksimalais parsniegums
ritenu lenka kladai péc O gradu linijas 8kérsoSanas. Ja
parsnieguma procenti neiztur testu:

e Parbaudiet vai ritena lenka sensors darbojas pareizi.

- Parbaudiet, vai WAS sastavdalas trinas vai
saskaras ar maSinu.

- Parbaudiet vai vadojuma kabeli nav valigi, vai nav
kailu vadu starp vadibas bloku un ritenu lenka
sensoru.

- Pagrieziet lenam stdres ratu un apskatiet faktisko
ritenu lenka radijumu, testa lapa.

PIEZIME: Vértiba bdtu vienmérigi japieaug, kad
pagrieZas viena virziena un vienmerigi
jasamazinas, kad pagrieZas pretéja virziena.
Vértibai jamainas pie vismazakajam stires
kustibam.

e Parkalibréjiet hidrauliku, lai atjaunotu minimalos
iestatijumus.

£ = v

Frekvences reagésSanas tests
Tikai John Deere izplatitajam javeic frekvences

reagésanas tests.

Tests, maks. plisma pa kreisi un maks. plisma pa
labi

Tikai John Deere izplatitajam javeic maks. plismas
tests.

RW00482,0000537-25-13SEP17

Risinajums

NodroSiniet, ka tiek izveléts pareizs
hidraulikas uzstadiSanas veids (lauks
vai rapnica).

NodrosSiniet, ka statuss stires ievades
iericei (SID) kalibréSanas lapa mainas
no neaktivs lidz aktivs, kad stdres rats
ir parvietots.

Parbaudiet vadojuma kabelus no
vadibas bloka uz SID, vai tie nav bojati
vai ar atkailinatiem vadiem.




TraucéjummekiéSana

Pazime

Trakst StarFire™ pogas.

AutoTrac™ kontrollers
neaktivizejas. Autotrac™
neatsakas.

AutoTrac™ kontrollers neparadas
galvenaja izvélne.

Virzienu nevar noteikt.

Traktors iegust vadibas lniju, bet
trajektorijas pa labi vai kreisi no
linijas.

AutoTrac™ kontrollers uzsakot
trajektoriju ir nestabils.

AutoTrac™ kontrollerim
nepiecieSams parak ilgs laiks, lai
uzsaktu nakamo trajektoriju.

StarFire ir Deere & Company precu zime
AutoTrac ir Deere & Company precu zime

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

Probléma

Displejs nesazinas ar StarFire™
uztveréju.

Paradas apstasanas kods.

Sistémas stavoklis, nerada Gatavs.

Sistéma neatpazist AutoTrac™
kontrolleri uz CAN kopnes.

Reljefa kompensacijas modula (TCM)
programmatara ir veca.

Diferencialas korekcijas tiek uztvertas.

Globalas pozicionéSanas sistémas
(GPS) signals tiek uztverts.

AutoTrac™ kontrollers nenoteica
virzienu pareizi.

AutoTrac™ kontrollerim ir noteicis
sliktu ritenu lenka sensora (WAS)
kalibréSanu un ir nepareizu WAS
nobrdi.

Parak augsts apguves jutigums.

Parak zems apguves jutigums.

Risinajums
Parbaudiet Displeja iestatijumus.

( Skatiet Parbaudiet displeja
iestatijumus.)

Lai noskaidrotu iemeslu, skatiet
apstadanas kodu sarakstu.

Pabeidziet kalibréSanu.

(Plasaku informaciju, skatiet
AutoTrac™ kontrollers — Raven
kalibréSana.)

NodroSiniet, ka AutoTrac™ kontrollers
ir pievienots pie GreenStar™ kabela
un sanem stravu.

Parbaudiet vai nav bojatu drosinataju
AutoTrac™ vadojuma kabell.

Parbaudiet, ka terminatori ir savienoti.

Atjaunojiet TCM programmatiru uz
jaunako versiju.

Parbaudiet diferencialas korekcijas
biezumu pie John Deere izplatitaja.

NodroSiniet skaidru skatu uz debesim.
Virziet masinu prom no Skérsliem.

Brauciet uz priek8u ar atrumu, kas
lielaks par 1,6 km/h (1 mph) un
pagrieziet stari viena virziena vairak
neka par 45 gradiem.

Parkalibréjiet ritenu lenka sensoru un
nodroSiniet, ka centra punkts precizi
atlasrts.

(Plasaku informaciju, skatiet Ritenu
lenka kalibrédana.)

Apguves jutiguma optimizéSana.
(Skatiet Optimizét AutoTrac™
kontrollera veiktspéju.)

Apguves jutiguma optimizéSana.
(Skatiet Optimizét AutoTrac™
kontrollera veiktspéju.)
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Pazime

Poga AutoTrac™ kontrollers
pastavigi vijas rinda.

Ir parmériga stures un ritenu
kustiba.

Poga AutoTrac™ kontrollers brauc
pa liknes iekSpusi vai arpusi.

AutoTrac™ kontrollers — Raven
kalibréSana neizdevas.

StarFire ir Deere & Company precu zime

Probléma

StarFire™ uztvéréja augstums vai
priek§gals/aizmugure nepareizi
iestattti.

Ir agresiva Supo8anas kustiba.

Ir IEéna SGpoSanas kustiba.

StarFire™ uztvéréja montazas
virziena iestatijumi atSkiras no faktiska
montazas virziena.

AutoTrac™ kontrollers nenoteica
virzienu pareizi.

Irdena augsne.

Stlres rata kustiba ir parspiléta.

Parak augsts vai zems liknes
jutigums.

Nepietiekama platiba, lai pabeigtu
kalibréSanu bez apstasanas.

Stires rats pagriezts, lai izvairitos no
Skersliem.

Operators veicis nepareizas ievades.

Ritena lenka sensors (WAS) nereagé.

Risinajums

levadiet pareizus augstuma
priek8gals/aizmugure izmérus.

Veiciet Darba spéju testu. (Skatiet
AutoTrac™ kontrollera darba spéju
tests.)

Optimizégjiet ITnijas jutigumus. (Skatiet
Optimizét AutoTrac™ kontrollera
veiktspéju.)

Optimizéjiet Inijas jutigumus. (Skatiet
Optimizét AutoTrac™ kontrollera
veiktspéju.)

Pareizi saskanojiet montazas virzienu
uztvéréja iestatijumos.

Brauciet uz priek8u ar atrumu, kas
lielaks par 1,6 km/h (1 mph) un
pagrieziet stlri viena virziena vairak
neka par 45 gradiem.

Pievienojiet balastu (skatiet
rekomendacijas masinas
specifikacijas).

Noregulgjiet stiréSanas reagésanas
vértibu un Inijas jutigumus. (Skatiet
Optimizét AutoTrac™ kontrollera
veiktspéju.)

Veiciet Darba spéju testu. (Skatiet
AutoTrac™ kontrollera darba spéju
tests.)

Liknes jutiguma optimizéSana
(Skatiet, Optimizét AutoTrac™
kontrollera veiktspgju.).

Parliecinieties ka masinai ir
pietiekama platibu, lai pabeigtu
kalibréSanu.

Parliecinieties ka platiba ir bez
Skersliem.

Saciet kalibréSanas procesu no jauna.
Parbaudiet operatora ievades.

Parbaudiet vai WAS vadojuma kabela
savienojumi nav bojati vai netiri.
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Pazime Probléma

Elektrohidrauliskais (EH) varsts
nereageé.

Masina aparatdras klime.

Uzstadisana ir nepareiza.

Manuala starésana ir stiva vai Blokétaja varsts varétu bat kladijies.

valiga brauksanas laika.

Starésana ir stingra.

Starésana ir valiga.

Slikta AutoTrac™ kontrollera AutoTrac™ kontrollera papildus
veiktspéja. iestattjumi ir iestatiti nepareizi.

Masinas tips ir nepareizi iestatits.

Risinajums

Parbaudiet vai EH varsta vadojuma
kabela savienojumi nav bojati vai
netiri.

Sazinieties ar John Deere izplatitaju.
Sazinieties ar John Deere izplatitaju.

Parbaudiet vai nav bojajumu, vai
hidraulikas noplides blokétaja varsta,
nipelos un §]ltenés.

Parbaudiet vai nav bojati savienotaji
un kabeli.

Parkalibréjiet hidraulisko sistému.
Masinas raksturlielumus var ietekmét
temperatiras izmainas visas dienas
laika.

Parbaudiet griezes momentu
specifikacijas. (Skatiet labibas
plaujmasinas Operatora
rokasgramatu.)

NodrosSiniet sastavdalu pareizu
uzstadisanu.

Parkalibréjiet hidraulisko sistému.
Masinas raksturlielumus var ietekmét
temperatiras izmainas visas dienas
laika.

Parbaudiet griezes momentu
specifikacijas. (Skatiet labibas
plaujmasinas Operatora
rokasgramatu.)

Pielagojiet stliréSanas reagésanas
vertibu. (Skatiet Optimizét AutoTrac™
kontrollera veiktspéju.)

Pirms optimizé$anas nodroSiniet, ka
AutoTrac™ iestatijumi ir nokluséjuma
vértibas.

Veiciet Darba spéju testu. (Skatiet
AutoTrac™ kontrollera darba spé&ju
tests.)

Parkalibrét sistému. KalibréSanas
procediras laika, atlasiet pareizo

masinas tipu. (Skatiet AutoTrac™
kontrollers — Raven kalibréSana.)
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TraucéjummekiéSana

Pazime Probléma

StaréSana ir stingra.

Starésana ir valiga.

AutoTrac™ atspéjojas
izmantosanas laika bez ritenu
pagrieSanas.

iestatijums.

Parak zemi SID atspé&joSanas

Risinajums

Parkalibréjiet hidraulisko sistému.
Masinas raksturlielumus var ietekmét
temperatiras izmainas visas dienas
laika. (Skatiet AutoTrac™ kontrollers
— Raven kalibréSana.)

Parbaudiet griezes momentu
specifikacijas. (Skatiet labibas
plaujmasinas Operatora
rokasgramatu.)

Parkalibrégjiet hidraulisko sistému.
Masinas raksturlielumus var ietekmét
temperatiras izmainas visas dienas
laika. (Skatiet AutoTrac™ kontrollers
— Raven kalibréSana.)

Parbaudiet griezes momentu
specifikacijas. (Skatiet labibas
plaujmasinas Operatora
rokasgramatu.)

Palieliniet SID atspéjoSanas
iestatijumu.

(Papildus informaciju, skatiet Stlres
iekartas ievades ierices (SID)
atspéjosanas reguléSana.)

RW00482,0000538-25-13SEP17

AutoTrac™ kontrollera diagnostikas
radijumi

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

PC17340—UN—240CT13

Poga GreenStar™ 3 Pro

2. Atlasiet pogu GreenStar™,

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

b

e

Diagnostics

r

PC20267—UN—14NOV14
Izvéles taustin Diagnostika

3. Atlasiet izvéles taustinu Diagnostika.
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TraucéjummekiéSana

Greons b - Diagnostic Rosdings
Dueto software changes, read the latest Operalor Manual prior to operalion. Te
obtan a copy, see your dealer of Wisit wasw.deer e.com.

view (AutoTrac l".omroller@ -~
v

Software Version 1.119
Hawr dwar ¢ Ver sion nmrg-l—©

Maotor Serial Number 100016

&

Mode -

Total Hours 387.3
AutoTrac Hours 0D
Resunse Svatch  On
Seal Svatch OfF
Stop Code Road Mode

Wheel Angle Sensor Type Pntunifan_®

WWAS Colibrstion

@—bl.-n 0s
Right 4.5
@—pcm« 26

Calibrafion Complete Yes

e ééé

b

Wahoe Calibration
Left 32

ORI
Calibration Complete Yes
PC21726—UN—130CT15

Diagnostikas radijumi — AutoTrac™ kontrollera skats

b

A—Nolaizama izvélne Skats

4. Nolaizamaja izvélné Skats (A), atlasiet AutoTrac™
kontrolleri.

AutoTrac™ kontrollera skata displejs:

® Programmatdras versija (B) — vadibas bloka
programmatdras versija.

® Aparatiras versija (C) — aparatiras detalas numurs.

® Sérijas numurs (D) — vadibas bloka sérijas numurs.

® ReZims (E) — AutoTrac™ statuss vadibas bloka.
Statuss atbilst AutoTrac™ statusa sektoram.

--- 0 no 4 dalam

Atspé- 1 no 4 dalam
jots

Atspé- 2 no 4 dalam
jots

lespéjots 3 no 4 dalam

Aktivs 4 no 4 dalam

(Skatiet AutoTrac™ statusa sektora diagnostikas
radijumus.)

e Kopéjas stundas (F) — stundu skaits ar ieslégtu
vadibas bloku.

® AutoTrac™ stundas (G) — stundu skaits ar iespé&jotu
AutoTrac™ vadibas bloka.

® AtsakSanas slédzis (H) — statuss, slédzim Atsakt.
Atlasiet slédzi Atsakt un parbaudiet funkcionalitati.

® Sédek|a slédzis (I) — sédek|a slédza statuss.
Parbaudiet funkcionalitati, séZot sédeklr.

® Apstasanas kods (J) — pédéjas apstasanas kods.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

(Plasaku informaciju, skatiet AutoTrac™ kontrollera
apstasanas kodi.)

e Ritena lenka sensora (WAS) tips (K)

® WAS kalibréSana (L) — parada vértibas:
- Pa kreisi (M): 0,1-1
- Palabi (N): 4-4,8
- Centrs (O): 2-3

e KalibréSana pabeigta (P) — WAS kalibréSanas
statuss. Ja statuss ir N&, kalibréjiet WAS.

® Varsta kalibréSana (Q) — parada vertibas:
- Pa kreisi (R)
- Pa labi (S)

e KalibréSana pabeigta (T) — varsta kalibréSanas
statuss. Ja statuss ir Ne, kalibréjiet varstu.

HC94949,0000985-25-13SEP17

AutoTrac™ statusa sektora diagnostikas
radijumi

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

PC17340—UN—240CT13

Poga GreenStar™ 3 Pro

2. Atlasiet pogu GreenStar™,

b

e

Diagnostics

PC20267—UN—14NOV14
Izvéles taustin$ Diagnostika

3. Atlasiet izvéles taustinu Diagnostika.

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

80-10



TraucéjummekléSana

Read the lalest Operator Manual prior to operalion. To oblan & copy, Ssee your dealer

or wisil v Stellar Supporf.com

view |AuUtoTrac @

Fe
v

Last Exit Code lssued: MNa

AutoTrac™ kontrollers — Raven sistemas

EL 1

Poga Izvélne

informacija

1. Atlasiet pogu Izvélne.

2. Atlasiet pogu AutoTrac™ kontrollers.

PC19784—UN—07JUL14

PC19785—UN—07JUL14
Poga AutoTrac™ kontrollers

Time of Last Exit Code: 00 00 D0 D0 DO (000
Sinte Conditions Siabus.
Steer Ctrl Capabilities (Curve, HNo, Ho, No
= Reverse, Steer Sensithaty)
AutoTrac License 8F2
GPS Valid Yes
Differential Correction Mo
Differential Mode Soected Hone
- Tracking Mode Selecled |  Straight Track
\ Fhoot Fro License Ho
) AB Line Defined
Froe of Steer Cirl Trouble Codes Yes
Valid Inplensert G uidance Configuralion Hia
e Steer OO Button No
Vehicle Gear Selected Meutral
Spead Vithin Range -
Wikihin 80 Degrees of Line
| Wikthin 40f: Tracking Viddth

H

A—Nolaizama izvélne Skats
B—Peédejas izejas kods izdots

4. Nolaizamaja izvélné Skats (A), atlasiet AutoTrac™.

AutoTrac™ Skats parada statusu izvirzitajiem

nosacijumiem katram sektora stavoklim.

PC20269—UN—14NOV14
Diagnostikas radijumi — AutoTrac™ skats

PC20291—UN—17NOV14
Izvéles taustin$ Informé&cija

3. Atlasiet izvéles taustinu Informacija.

System Informaticn

Sektora
stavoklis

Nosacijumi

Hardvars Part Humbsr: 000

Hardvars Fovision: 3000

1 dala no 4

stures jutigums)

Stires kontrollera iespéjas (Itkne, atpakalgaita un

Havdvave Sevial Husoew: 000

Toftwars Farc Husber: 30000

AutoTrac™ licence

Sofcwara Varsiom: 30000

2 dalas no 4

Deriga Globala pozicionéSanas sistéma (GPS)

Boobloader Varsion: 00

Diferenciala korekcija

Vewsion Howss: WA

Toral Houwcw: RO

Diferencialais rezims atlasits

Unmwitched Volbags: 120

Sekos$anas rezims atlasits

Seivabed Volnage: 120

Pivot Pro licencéts

Senwow Fupply Voleage: 50

AB Inija definéta

PCE Volcage: 40

Nepastav stires kontroles klGdu kodi

Deriga agregata vadibas konfiguracija

PC20329—UN—25N0OV14

3 dalas no 4

Poga Sturésana leslégta — lzslégta

Sistémas informacija paradda AutoTrac™ kontrollera

4 dalas no 4

Atlasits masinas parnesums

informaciju tadu, ka programmatdras versija un

Atrums diapazona robeZas

darbibas spriegumus. Ja sprieguma nav, parbaudiet

80 gradu robezas no Imijas

visus savienojumus.

40% robezas no trajektorijas platuma

AL70325,00001B3-25-28AUG17

Ja AutoTrac™ atspéjojas, parbaudiet pédgjo izejas kodu

(B). Ja AutoTrac™ neiespéjojas, parbaudiet vai ir
izpildtti nosacijumi pirmajas 3 sektoru dalas.

AL70325,00001B2-25-13SEP17

AutoTrac™ kontrollers — Raven
apstasanas kodi

AutoTrac ir Deere & Company precu zime

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvélne
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TraucéjummekiéSana

1. Atlasiet pogu lzvélne.

GreenStar

Poga GreenStar™ 3 Pro

2. Atlasiet pogu GreenStar™,

PC17340—UN—240CT13

e

Diagnostics

PC20267—UN—14NOV14
Izvéles taustind Diagnostika

3. Atlasiet izvéles taustinu Diagnostika.

4. Nolaizamaja izvélné Skats (A), atlasiet AutoTrac™

kontrolleri.

Var tikt paradrtti sekojo3i apstaSanas kodi.

Apstasanas kods

Apraksts

Risinajums

Nav koda

Vel nekas netika parbaudits.

Nav koda. Sistéma ir gatava.

Nepareizs parnesums

transmisija atrodas stavvietas pozicija.

levietojiet transmisiju parnesuma uz priekSu.

Tiek paradits DTC

Traucéjumu diagnostikas kods (DTC) ir aktivs.

Parbaudiet DTC un atbilsto§as problémas.

Aizst. vadibas sistéma ir aktiva

Aizstajéja vadibas sistéma ir aktiva.

Izslédziet vai atinstaléjiet aizstajéja vadibas
sistému.

Komandas zinojuma noildze

Automatizacijas zinojuma noildze.

Displejs zinojums nav sanémis péc 4 reizu
atkartojuma.

Autor. nav apstiprinata

Autorizacija nav apstiprinata.

Autorizacijas neapstiprinasana vai
pieprasijuma taimauts startéjot.

Ellas temperatira parak zema

Ellas temperatira zem robezvértibas.

Laujiet ellas temperatdrai paaugstinaties.

Diagnostikas rezims

Stires vadibas bloks ir diagnostikas rezima.

Dodieties uz Vadiba > cilne Skats. Kamér tiek
radita diagnostikas lapa, vadibas sistéma
nedarbojas.

CTRL stavoklis

Nesavietojams kontrollera stavoklis.

Masina nav darba stavokli, pieméram, atsléga
ieslegta un dzingjs izslégts, izslégSanas vai
startéSanas stavoklis.

Sanemti nepareizi atsak$anas dati

Stares vadibas bloks nositijis sliktus datus
atsakSanas slédzim.

Parbaudiet pareizi uzstadits atsdkSanas
slédzis.
Parbaudiet atsakSanas slédza vadojumu.

Liekuma neatbilstiba

Ritenu lenka sensoru (WAS) radijumi nesakrit
ar masinas kursa novirzes pakapi.

Parbaudiet ritenu lenka sensora uzstadi$anu.
Pievienojiet balastu masinai, ja masina ir
nestabila.

DroSiba nav apmierino$a

DroSiba nav apmierinosa.

DroSibas parbaudes péc startéSanas nav
neapmierinosas. Atjauniniet programmatdru ar
jaunako versiju un veiciet atkartotu ieslégSanu.

Aut. nogaida

AutorizéSana nogaida.

AutorizéSana tagad netiek garantéta.

Sanemti slikti sédvietas dati

Stares vadibas bloks nositijis sliktus datus no
sédekla slédza.

Parbaudiet pareizi uzstadits sédekl|a slédzis.

Agregata Tstenota vadiba

AutoTrac™ tiek deaktivizéts ar displeju.

MEéginajums iespéjot AutoTrac™. Ja probléma
joprojam pastav, apskatiet diagnostikas lapa
pédéjo displeja izejas kodu.

Globala apstasanas

Notikusi kritiska sistémas klime.

Apstadiniet un restartgjiet masinu.

Stires rats kustas

Stdres rats ir ticis kustinats.

Ja stires rats nekustéjas, palieliniet SID
atspéjoSanas iestatijumu.

Piekluves parvaldnieks blokéts

Piekluves parvaldnieks blokeéts.

Piekluves parvaldnieka iestatijumi bloké
piekluvi. Mainiet Piek|uves parvaldnieka
iestatijumus.

RSC klime Stires vadibas klimes pietiekami smagas, lai | Izslédziet un ieslédziet traktora baroSanu.
atspéjotu AutoTrac™.
Nav pieejami Nav pieejams vai nav uzstadits. Parskatiet aparatiras uzstadiSanu.

RW00482,000053B-25-28AUG17

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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TraucéjummekiéSana

AutoTrac™ izejas kodi un deaktivizéSanas

zinojumi

Atlasiet 1zvélne > GreenStar™ > Diagnostikas > no
nolaizama lodzina Skats AutoTrac™. Var tikt paradtti

sekojosi |zejas kodi.

Atlasiet Izvélne > GreetStar™ > Vadiba > cilne Skats.
Var tikt paraditi sekojosi deaktivizacijas zinojumi.

Katru reizi, kad AutoTrac™ ir deaktivizéts, paradas
teksts, kas norada uz deaktivizéSanas iemeslu. Zinojumi
tiek paraditi arT tad, ja AutoTrac™ nav aktivs.
Deaktivizé8anas zinojums paradas uz 3 sekundém un

tad pazad.

Izejas kods

DeaktivizéSanas zinojums

Apraksts

Risinajums

Nav

Nav

Vel nekas netika parbaudits.

Saknésanas kods. Sistéma
nav parbaudijusi k|ddas.

Parak mazs ritenu atrums

Atrums parak mazs

Masinas atrums parak Iéns, lai
izmantotu AutoTrac™.

Palieliniet atrumu virs 0,5 km/h
(0.3 mph).

Parak liels ritenu atrums

Atrums parak liels

Masinas atrums parak liels, lai
izmantotu AutoTrac™.

Samaziniet atrumu platformai
zem robezas.

Traktors — 30 km/h (18.6
mph)

Labibas plaujmasina — 19,3
km/h (12 mph)

Atpakalgaitas atrums tikai
kultdraugu rindas traktoriem —
10 km/h (6 mph)

Trajektorija mainita

Trajektorijas numurs ir mainits

Mainijies trajektorijas numurs.

1zlidziniet masinu uz
vajadzigas trajektorijas un
nospiediet atsakt.

Zaudéts dualais GPS

Nepareizs GPS signals

Zaudéts SF1, SF2 vai RTK signals.

Izveidojiet signalu.

RSC klime Stares kontrollera klame Stires vadibas kl|imes pietiekami Izslédziet un ieslédziet traktora
smagas, lai atsp&jotu AutoTrac™. | baroSanu.

LABI Nav Pédéjais stavokla atjauninajums bija
veiksmigs.

PT ir izslégts Nav SekoSana nav ieslégta. Izslédziet sekoSanu Vadibas

iestatljumi > SekoSanas
rezims.

Stires rats

Stlres rats tiek kustinats

Stdres rats ir ticis kustinats, lai
deaktivizétu AutoTrac™.

Nospiediet slédzi Atsakt, lai
atkartoti aktivizétu AutoTrac™.
Ja stires rats nekustéjas,
palieliniet SID atsp&joSanas
iestatijumu.

Kursa klida

Kursa k|tuda parak liela

Kursa kltda ir arpus diapazona.

I1zItdziniet masinu kursa
robezas:
e 80° zem 6 mph

® 45° virs 6 mph

Saniska k|oda

Trajektorijas novirzes klida parak
liela

Saniska klada ir arpus diapazona.

Izlidziniet masinu saniskas
robezas (40% robezas no
trajektoriju atstarpes).

Nav TCM

Nav TCM korekcijas

Vai nu reljefa kompensacijas
modula (TCM) nav vai tas ir izslégts.

leslédziet TCM vai uzstadiet
TCM.

Galvenais slédzis

Cela rezZims

Masinas galvenais slédzis ir
izslégts.

lestatiet statusa slédzi pozicija
ieslégts.

Atpakalgaitas noildze

Atpakalgaitas noildze

Atpakalgaitas taimauts (ilgaks neka
45 sekundes).

Izslédziet atrumu kustibai uz
priekSu, pirms atsakt
atpakalgaitu.

Nepareizs virziens

Transportlidzeklis neparvietojas
virziena uz priekSu

Masina nebrauc virziena uz prieksu.

Lai aktivizétu, masinai
jaatrodas parnesuma uz
priekSu.

Sanemti nepareizi atsakSanas dati

AtsakSanas slédza kluda

Raven stares kontrollers (RSC)
nosutijis sliktus datus atsak$anas
slédzim.

Sazinieties ar John Deere
izplatttaju.

Nezinams virziens

Nezinams virziens

Nezinams virziens.

Brauciet uz priekSu atrak neka
1,6 km/h (1 mph) un pagrieziet

“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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TraucéjummekiéSana

Izejas kods DeaktivizéSanas zinojums Apraksts Risinajums
stdres ratu par vairak neka
45°.
Liekuma neatbilstiba Likne parak asa Liektas trajektorijas radiuss ir Ciesas liektas Itknes izbrauciet
cieSaks neka pielauj AutoTrac™. manuali.

Sanemti slikti sédvietas dati

Nav sédeklt RSC sita sliktus datus no sédekla

slédza.

Operators sédeklT vai
nospiediet slédzi Atsakt, lai
atiestatitu aktivitates monitora
taimeri. Ja netiek novérsts,
sazinieties ar John Deere
izplatitaju.

Slikti Ritenu bazes dati

Nav RSC siita sliktus ritenu bazes datus. | Slikti ritenu bazes dati
masinas klasei. Lai iegdtu
jaunako stires kontrollera
programmatdru, sazinieties ar
John Deere izplatitaju vai

kvalificétu apkopes specialistu.

AE77568,00001B5-25-26FEB16

Vadibas bridinajumi

ACI sakaru k|ada

Nav sakaru ar transportlidzek|a stdres kontrolleri (stdres kontrollers). Parbaudiet maSinas diagnostikas kodus
un sazinieties ar John Deere izplatitaju.

Pagrieziena prognozétajs ieslégts

Pagrieziena prognozétajs ir IESLEGTS. Lietojiet izvéles ratinu, lai to IZSLEGTU

AutoTrac deaktivizéts

AutoTrac sistéma deaktiviz€jas, kad operators ir arpus sédekla ilgak neka 5 sekundes

AutoTrac

Operators ir atbildigs par izvairi$anos no sadursmém. IZSLEDZIET AutoTrac pirms uzbrauk$anas uz
autocela.

Datu kartes problemal!

Datu karte ir jaievieto kompaktas zibatminas dzin1 noslédzot aizvaru, lai lietotu GreenStar2 Pro lietojumus.

Nav iestatiSanas datu!

lestatiSanas dati GreenStar2 Pro lietojumiem nav atrodami uz datu kartes. GreenStar2 Pro lietojumi nav
pieejami, kamér datu karte ar iestatiSanas datiem ir ievietota

AutoTrac stlres kontrollera
programmatdra nav savietojama

Sazinieties ar savu John Deere izplatitaju stires kontrollera atjauninasanai.

Sakaru k|ida

Sakaru probléma ar kontrolleri. Parbaudiet savienojumus ar kontrolleri.

Atrasts mobilais procesors

CAN kopné konstatéts mobilais procesors. GreenStar lietotne ir atspg&jota. Nonemiet mobilo procesoru un
izslédziet, ieslédziet baro$anu, lai iespéjotu GreenStar lietojumu.

GPS sakaru probléma

Nav sakaru ar GPS uztvérgju. Parbaudiet savienojumu ar GPS uztvérégju.

Sekosana nepreciza

GPS uztvéréjs jaiestata, lai tas zinotu ar 5 Hz izvades vértibu. Apstipriniet GPS uztvérégja iestatijumus un
izmainiet izvadi uz 5 Hz,

Nederiga robeza

Ir ierakstita nederiga robeZa. Jus varat turpinat ierakstiSanu vai notirit aktualo robeZu un atkal sakt
ierakstisanu.

AktivizéSanas kluda

Nederigs aktivizéSanas kods. Ladzu, ievadiet atkartoti aktivizéSanas kodu.

Nederigs filtrs

Visi lauki, kurus nepiecieSams aizpildit, pamatojoties uz izvéléto kopsummu veidu, nav aizpilditi.

Karodzini no tas pasas izvéles

Izvéléti vienada nosaukuma un reZima karodzini.

Nosaukums jau pastav

Nosaukums, kuru jas ievadijat, jau pastav Saja saraksta. Ludzu, ievadiet jaunu nosaukumu.

Trauksmes signali

GPS sakaru probléma

Nav sakaru ar GPS uztvéréju. Parbaudiet savienojumu uz GPS uztvéréja un atkartojiet darbibu vélreiz.

Liektas trajektorijas atmina ir pilna

Pieejama iekSéja atmina liektai trajektorijai ir pilna. Lai turpinatu darbibas ar liektu trajektoriju, datiem jabat
notiritiem. lzdzésiet liektas trajektorijas datus no sistémas

AutoTrac atspéjots

AutoTrac SF1 licence nespéj darboties ar pasreizéjo StarFire programmatiru. Lai AutoTrac darbotos,
atjaunojiet StarFire programmataru.

AutoTrac atspéjots

AutoTrac SF1 licence nevar darboties, ja SF2 korekcijas ir ieslégtas. Lai AutoTrac darbotos, izslédziet SF2
korekcijas.

Licences probléma

Nav derigas licences izvélétajam sekoSanas rezimam. Jaizvélas iepriek$€jais sekoSanas rezims.

Nosaukuma dubléSanas

Nosaukums jau pastav. Izvélieties citu nosaukumu.

Liektas trajektorijas ierakstiSana

Notiek liektas trajektorijas ierakstiSana. Nevar veikt darbibu, jo ierakstiSana ir izslégta.

Rinka definicijas probléma

Veicot rinka definiciju, radas iek$éja k|ida. Pardefingjiet rinki.

Rinka definicijas probléema

Sakari ar GPS uztvéréju tika zaudéti rinka definéSanas laika. Pardefingjiet rinki, kad sakari tiek atjaunoti.
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TraucéjummekiéSana

Rinka definicijas probléema

Centra punkts ir parak talu. Izvélieties citu centra punktu.

A-B Inijas definicijas problema

Notika iek$éja klada A-B linijas definicija. Pardefingjiet A-B lniju.

A-B Inijas definicijas probléma

lestajas taimauts A-B linijas definicijas laika. Pardefingjiet A-B Iniju.

A-B Inijas definicijas probléma

A un B punkti A-B Imija ir parak tuvu. Atkartojiet darbibu atkal.

Pazuda GPS robezu
ierakstisanas laika

izveidot neprecizas robezas.

Datu karte pilna

Izladéjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Datu karte 90% pilna

Izladéjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Nav atminas

Liektai trajektorijai nav pieejama atmina. Izladégjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Maz atminas

Liektai trajektorijai maz atminas. Izladéjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Nav atminas

Taisnai trajektorijai nav pieejama atmina. |zladgjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Nav atminas

Rinka trajektorijai nav pieejama atmina. 1zladgjiet un izdzésiet datu karti vai ievietojiet jaunu datu karti.

Rinka definicijas probléema

Attalums no transportlidzek|a [Tdz centra punktam ir lielaks par 1 jodzi. 1zvélieties citu centra punktu vai

GPS pazuda robezu ieraksti$anas laika. Punkta redistréSanu var atsakt, kad GPS signals atgriezas. Tas var

brauciet citu apli.

Visas kopsummas uz nulli

JUs nolémat iestatit uz nulli visas kopsummas izvélétajam filtram.

Izvéléts nepareizs RS232
kontrollera modelis

RS232 kontrollers izvéléts nepareizi. Ladzu, parbaudiet un ievadiet vélreiz raZzotaja un modela numuru.

Instrukcijas klada

Kontrolleris nav iestatits, lai apstiprinatu instrukcijas.

Instrukcijas kluda

Kontrolleris ir iestatits, lai apstiprinatu instrukcijas. Nav izvéléta kontrollera instrukcija.

Instrukcijas k|ada

Instrukcijas vértiba ir arpus kontrollera diapazona.

Kontrollera mérvienibas klida

Kontrolleris darbosies tikai, lietojot metriskds mérvienibas.

Kontrollera mérvienibas klida

Kontrolleris darbosies tikai, lietojot anglu (ASV) mérvienibas.

Kontrollera mérvienibas k|ida

Kontrolleris darbosies tikai, lietojot metriskas vai anglu (ASV) mérvienibas.

Kontrollera darbibas k|tGda

Izvéléta nepareiza darbiba kontrollerim.

Instrukcijas bridinajums

Arpus lauka instrukcijas vértiba tiek Sobrid pielietota.

Instrukcijas bridinajums

Noticis GPS signala zudums. Zudusi GPS instrukcijas vértiba tiek pasreiz pielietota.

Instrukcijas bridinajums

Kontrolleris neatbalsta izvéléto instrukciju.

CF86321,0000333-25-23MAY 11

AutoTrac™ kontrollers — Raven
diagnostikas adreses
Diagnostikas adreses

i |
==
EHE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Poga Izvéine

1. Atlasiet pogu Izvélne.

Message
Center

PC8655—UN—05AUG05
Taustin$ Zinojumu centrs (ar Info ikonu)

2. Atlasiet pogu Zinojumu centrs.

PC8668—UN—05AUG05
Izvéles taustin$ Diagnostikas adreses

3. Atlasiet izvéles taustinu, Diagnostikas adreses. Tiek
paradits vadibas bloku saraksts un tiek vadibas bloki
ar traucéjumu diagnostikas kodiem.

AtseviSkiem vadibas blokiem var piek|Gt atlasot pogu
levade, lai redzétu attieciga vadibas bloka kodus.

Lai apskatitu AutoTrac™ kontrollera — Raven kodus,
atlasiet ACI.001 agregatu no ierices nolaizamas
izvélnes.

Kodi var tikt paraditi visiem vadibas blokiem, atlasot
pogu Radit visu un atlasot pogu levade. Lai palidzétu
diagnosticét masinas problémas, pazinojiet kodus
savam John Deere izplatitajam.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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TraucéjummekiéSana

Turpmakie diagnostikas kodi ir raksturigi AutoTrac™
kontrollerim — Raven.

Diagnostikas adrese Apraksts

001 Atsaukt traucgéjuma kodus

003 ELX (displejs) spriegums

004 Akumulatora spriegums

005 5 V regulatora spriegums pie regulatora

008 LS spiediena sensora spriegums

009 LS spiediena sensora, izméritais spiediens kPa
010 WAS vai zZiro sensora spriegums

013 WAS kalibrétais centra spriegums

014 WAS kalibrétais spriegums, pilniba pa kreisi

015 WAS kalibrétais spriegums, pilniba pa labi

016 WAS Faktiskais ritenu lenkis

019 GPS atrums

023 Maks. plismas vértibas tests

025 Slégta kontiira Sola reagé$anas tests

031 Pielagojams parametrs — vadoS$ais kurss

037 AutoTrac™ agresivitate

048 Pielagojams parametrs — iek8éja loka pastiprindjums
051 Pielagojams parametrs — kursa pastiprindjums
052 Pielagojams parametrs — izliekuma jutigums

053 Pielagojams parametrs — uzsaksanas jutigums
054 Pielagojams parametrs — saniskais pastiprinajums
056 “AutoTrac” stundas

060 “AutoTrac” izejas kods

061 Stares slédzis — atsak$anas slédzis — AutoTrac™ stavoklis
062 Paraléla sekoSana — magnétiska karte ievietota — TCM stavoklis
063 Sédekli, trajektorijas numurs un GPS statuss

065 Saniska k|ida

067 Kursa klida

071 Saniska klida, akumulators

076 InZeniertehniska diagnostika iespéjota vai atspé&jota
077 Faktiskais izliekums

078 Meérka izliekums

079 Kursa novirzes pakape

080 lek$€ja loka pastiprindjums proporcionals

081 leksgja loka pastiprinajums integrals

082 lek$éja loka pastiprindjuma Iikne

083 lek$€ja loka filtréta konstante 1

084 lek$€ja loka filtreta konstante 2

085 Varsta kreisas puses pastiprinajums

086 Varsta labas puses pastiprindjums

087 Varsta kreisas puses nejatigd zona (%)

088 Varsta labas puses nejatiga zona (%)

089 Signals varstam (%)

090 Varsta stravas patérin$ (padeves Inija) (mA)

091 2. spiediena sensora spriegums

092 2. spiediena devéjs (kPa)

093 Spiedienu starpiba (kPa)

110 Stlres ignoréSanas iestatijums — SID atspéjo spiediena iestatijumu (kPa)
112 Varsta kreisas puses pastiprinajums 1

113 Varsta kreisas puses pastipringjums 2
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TraucéjummekiéSana

Diagnostikas adrese Apraksts

114 Varsta kreisas puses pastiprindjums 3
115 Varsta kreisas puses pastiprindjums 4
116 Varsta kreisas puses pastiprinajums 5
117 Varsta kreisas puses pastipringjums 6
118 Varsta kreisas puses pastiprinajums 7
119 Varsta kreisas puses pastipringjums 8
120 Varsta kreisas puses pastiprinajums 9
121 Varsta kreisas puses pastiprinajums 10
122 Varsta labas puses pastiprindjums 1
123 Varsta labas puses pastiprindjums 2
124 Varsta labas puses pastiprindjums 3
125 Varsta labas puses pastiprindjums 4
126 Varsta labas puses pastiprinajums 5
127 Varsta labas puses pastiprindjums 6
128 Varsta labas puses pastiprindjums 7
129 Varsta labas puses pastiprindjums 8
130 Varsta labas puses pastiprindjums 9
131 Varsta labas puses pastiprinajums 10
219 Kontrollera konfiguracijas dati, dalas numurs
220 Kontrollera konfiguracijas dati, versijas numurs

AE77568,00001B6-25-13SEP17

AutoTrac™ kontrollers — Raven
diagnostikas traucejumu kodi (DTC)

1. Atlasiet pogu lzvélne.

=HE
==
EHE
e
=

PC8663—UN—29APR15

Poga Izvélne

Message
Center

PC8655—UN—05AUG05

Taustins Zinojumu centrs (ar Info ikonu)

2. Atlasiet pogu Zinojumu centrs.

= —,

PC8669—UN—05AUG05
Izvéles taustin$ Traucéjumu kodi

3. Atlasiet izvéles taustinu Traucéjumu kodi. Tiek
paradits vadibas bloku saraksts un tiek vadibas bloki
ar traucéjumu diagnostikas kodiem.

Lai apskatitu traucéjumu kodus, izvélieties vadibas
bloku. Lai apskatitu AutoTrac™ kontrollers — Raven
diagnostikas traucéjumu kodus, atlasiet ACI.001.
Atlasiet pogu Radit visu, lai paraditu kodus no visiem
vadibas blokiem.

Lai palidzetu diagnosticét masinas problemas,
pazinojiet kodus savam John Deere izplatitajam.

Kods Apraksts

168.03 AutoTrac ™ kontrollerT integréta (ACI) augsts nekomuté&jamais baro$anas spriegums. Parbaudiet vadojuma kabelus un barosanas
padeves vadus.

168.04 Zems ACI nekomutétas baroSanas spriegums. Parbaudiet vadojuma kabelus un baro$anas padeves vadus.

232.09 StarFire™ diferenciala statusa zinojuma zudums. Parbaudiet globala pozicionésanas sistémas (GPS) savienojumu. Atvienojiet
uztvéréja kabeli un atkal savienaojiet.

517.09 GPS atruma zinojums nav pieejams CAN kopnei ilgak par 5 sekundém. Parbaudiet GPS savienojumu.

628.12 Norada, ka vadibas bloks tiek parprogrammeéts. Sazinieties ar savu John Deere izplatitaju, lai parprogrammeétu stires vadibas bloku.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
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Kods Apraksts

630.13 Norada uz stlres varstam nepabeigtu kalibréSanu. Ritena lenka sensora (WAS) kalibré$ana nav pabeigta. Restartéjiet WAS
kalibrésanu. (Skatiet AutoTrac™ kontrollers — Raven kalibréSana.)

1504.09 Sédek|a slédza zinojums nav pieejams. Parbaudiet sédekl|a slédza vadojumu kabeli. Ja nav pieejams sédek|a slédzis, mainiet
operatora klatbatni aktivitates monitora.

1504.14 AutoTrac™ darbibas laika Operators neatrodas sédekli. Parbaudiet sédekla slédza vadojumu kabeli.

1504.31 AutoTrac™ darbibas laika Operators neatrodas sédeklt (no 2 I1dz 7 sekundém). Parbaudiet sédekla slédZza vadojumu kabeli.

1807.05 Stares iekartas ievades ierice (SID) 1. kanala strava arpus diapazona zema. Parbaudiet vadojuma kabeli uz SID.

1807.06 SID 2. kanala strava arpus diapazona augsta. Parbaudiet vadojuma kabeli uz SID.

3509.03 Norada arpus diapazona augstu sensora baro$anas spriegumu (kéde kods # 733), stlres rata ritenu spiediena sensoram un (vai)
ritena lenka pozicijas sensoram. Parbaudiet vadojuma kabeli uz katru komponentu.

3509.04 Norada arpus diapazona zemu sensora baro$anas spriegumu (kéde kods # 733), stlres rata ritenu spiediena sensoram un (vai)
ritena lenka pozicijas sensoram. Parbaudiet vadojuma kabeli uz katru komponentu.

3509.05 Zema 1. stlres pozicijas sensora kédes strava. Parbaudiet vadojuma kabeli uz sensoru.

3509.06 Augsta 1. stlires pozicijas sensora kédes strava. Parbaudiet vadojuma kabeli uz sensoru.

520431.05 | Izolacijas sleégvarsta kédé ir maza strava. Parbaudiet vadojuma kabeli uz hidraulisko varstu.

520431.06 | |zolacijas slégvarsta kédeé ir liela strava. Parbaudiet vadojuma kabeli uz hidraulisko varstu.

520826.09 | Sakarus ar masinas ISO nav iesp&jams izveidot. Parbaudiet vai visi vadojuma kabelus ir savienoti un ISO savienotajs ir tirs un bez
gruziem.

522385.01 | Norada, ka AutoTrac™ kontrollera slédzis ieslégt—izslégt, masina nav IESLEGTS. Izslédziet AutoTrac™ Galveno sl&dzi pozicija
IESLEGTS.

522387.07 | Elektrohidrauliskais (EH) varsts ir devis rikojumu, bet ritenu kustiba netiek sajusta aktiva AutoTrac™ darbibas laika. Norada uz to, ka
stlres vadibas bloks nesanem ritenu lenka poziciju sensora signalu. Parbaudiet vadojuma kabeli un nodrosiniet, ka sensors ir tirs no
gruziem.

522390.09 | Trukst aréjas vadibas zinojuma, drosiba nav apmierino$a vai nederigs agregata pieprasijums. Lai méginatu atgtt masinu,
atgriezieties stavvietas pozicija un parbaudiet agregatu savienojumus.

522394.09 | Reljefa kompensacijas modula (TCM) zinojums nav pieejams. Parbaudiet ka TCM ir ieslégts un kalibréts. (Skatiet StarFire™
uztvéréja Operatora rokasgramata TCM kalibréSanas instrukcijas.)

523698.09 | GreenStar™ Displejs Parallel Tracking™ zinojums nav pieejams. Nav komunikacijas datu. Parbaudiet displeju un uztvéréja
vadojuma kabel|u savienojumus.

523767.02 | AutoTrac™ darbibas atsakSanas slédza kédes konflikts. AtsakSanas slédza dati nederigi. Parbaudiet atsdksanas slédza vadojumu
kabeli.

523795.02 | Norada uz stires varsta nepareizu novietojumu. Parbaudiet, vai stires varsta labas un kreisas puses kédes kodi ir ieslégti.
Elektrohidrauliskais (EH) varsts Skiet uzstadits, lai stiknétu pretéja virziena. Sazinieties ar John Deere izplatitaju.

523795.11 | Kreisas un labas puses EH varstu nejatiga zona kalibréSanas laika kluvuSas ievérojami atSkirigas. Norada nekonsekvenci stlres
varstu nejutigaja zona. Parbaudiet hidraulikas $|lGtenes un nipelus un parkalibréjiet sisttmu. Ja probléma joprojam pastav, sazinieties
ar savu pilnvaroto izplatitaju.

523795.12 | EH varsts vai kabeli ir ar defektiem. EH varst rada, ka stravas patérina nav. Parbaudiet vadojuma kabeli uz EH varstu.

523795.13 | Labas vai kreisas puses EH varsta nejatiga zona ir arpus diapazona. Varsta kalibréSana nav pabeigta. Atkartojiet sistémas
kalibrésanu.

523824.05 | SID 2. kanala strava arpus diapazona augsta. Parbaudiet vadojuma kabeli uz SID.

523824.06 | SID 2. kanala strava arpus diapazona zema. Parbaudiet vadojuma kabeli uz SID.

523826.00 | Augsts WAS primarais signals. Parak augsta sensora analogciparu parveidotaja (ADC) vértiba. Parbaudiet vadojuma kabeli uz WAS.

523826.01 | Zems WAS primarais signals. Parak zema sensora ADC vértiba. Parbaudiet vadojuma kabeli uz WAS.

523826.02 | Norada WAS novietojuma virziens ir pretéjs. Uzmontgjiet WAS pareizi novietojot un parkalibréjiet WAS. Ja probléma joprojam
pastav, sazinieties ar savu pilnvaroto izplatitaju.

523826.07 | Norada uz WAS parak mazu kustibas diapazonu kalibréSanas laika. Parbaudiet, vai WAS aparatira uzstadita pareizi. Parkalibréjiet
WAS. Ja probléma joprojam pastav, sazinieties ar savu pilnvaroto izplatitaju.

523826.10 | Ritenu lenkis ir mainijies par vairak neka 5 gradiem divas sekundés. Pédéjo 30 sekunzu laika SID atspéjoSana nav konstatéta.
lespéjams bojats vadojuma kabelis vai bojats spiediena devéjs. Parbaudiet vadojuma kabeli un aparatiru katram komponentam.

523826.14 | Primara un sekundara WAS konflikts. Parbaudiet vadojuma kabeli uz WAS.

524221.09 | Nepienak masinas kursa novirzes pakapes zinojums. Parbaudiet vadojuma kabeli uz GPS raiditaju.

StarFire ir Deere & Company precu zime
“GreenStar” ir “Deere & Company” precu zime
Parallel Tracking ir Deere & Company precu zime
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Tehniska apkope

Pirmssezonas kontrolsaraksts

Pirms sezonas sakuma, ir ieteicams, ka masinas
operators veic sekojoSus programmattras
atjauninajumus, parbaudes un kalibrésanu:

[0 Skatiet elektronisko Operatora rokasgramatu
JohnDeere.com vai sazinieties ar savu John Deere
izplatitaju par lejupieladéjamam versijam.

O Atjauniniet aprikojumu programmatdru. Par jaunako
programmataras versiju, apmeklgjiet www.
StellarSupport.com.

[ Displejs

O Uztvéreji

0 Kontrolleris

O Cits AMS aprikojums

[0 Sazinieties ar izplatitaju, lai uzzinatu par stires
kontrollera programmatdras atjauninajumu.
AutoTrac™ kontrollers — Raven programmataru
atjaunot var tikai John Deere izplatitajs.

O Parbaudiet vadojuma kabela nodilumu un bojajumus
ap stiprinasanas vietam, stariem, malam, un kabela
atbalsta vietam.

[0 Parbaudiet, vadojuma kabela nodilumu pie
savienotajiem, vai nav kailu vadu.

[0 Parbaudiet savienotaju blives un fiksésanas
mehanismus.

O Uztvereji
O Displeji
[0 Stdres kontrollers
U Parbaudiet stires sisttmas mehanisko nodilumu.
OO0 Parbaudiet, vai hidrauliskaja sisttma nav noplides.
[0 Kalibrét Reljefa kompensacijas modula (TCM)
uztveréju.
[0 Darbiniet AutoTrac™ un, ja nepiecieSams
parkalibrégjiet.
[0 Parbaudiet, vai nav noplades AccuGuide™
spiediena devéja. (Plasakai informacijai, skatiet
nodalu Drosiba.)

AE77568,00001B7-25-03MAR16

Pécsezonas kontrolsaraksts
Péc sezonas nosléguma, ir ieteicams, ka masinas
operators veic sekojoSas parbaudes:

[0 Parbaudiet vadojuma kabela nodilumu un bojajumus
ap stiprinadanas vietam, stariem, malam, un kabela
atbalsta vietam.

[0 Parbaudiet, vadojuma kabela nodilumu pie
savienotajiem, vai nav kailu vadu.

[0 Parbaudiet stires sistemas mehanisko nodilumu.
[0 Parbaudiet, vai hidrauliskaja sisttma nav nopliides.

AutoTrac ir Deere & Company precu zime
AccuGuide ir CNH Industrial N.V. precu zime

[0 Parbaudiet savienotaju blives un fikséSanas
mehanismus.

[0 Parbaudiet savienotaja tapu nodilumu, gruzus un
koroziju.

O Uztvéreji
O Displeji
O Stdres kontrollers

[0 Parbaudiet, vai nav noplides AccuGuide™
spiediena devéja. (Plasakai informacijai, skatiet
nodalu Drosiba.)

AE77568,00001B8-25-03MAR16

Katras dienas parbaudes saraksts
Katru dienu, ir ieteicams, ka masinas operators veic
sekojoSas parbaudes:

OO0 Parbaudiet vadojuma kabela nodilumu un bojajumus
ap stiprinadanas vietam, stariem, malam, un kabela
atbalsta vietam.

[0 Parbaudiet, vadojuma kabela nodilumu pie
savienotajiem, vai nav kailu vadu.

[0 Parbaudiet, vai hidrauliskaja sisttma nav noplides.
[0 Parbaudiet aparatiras montazu.
O Displeji
O Uztvergji
[0 Parbaudiet, vai nav noplades AccuGuide™
spiediena devéja. (Pladakai informacijai, skatiet
nodalu Drosiba.)

AE77568,00001B9-25-03MAR16
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Pieejamas John Deere publikacijas par apkopi

Tehniska informacija
Tehnisko informaciju iespéjams iegadaties no John

Deere. Publikacijas ir pieejamas drukata vai CD-ROM
formata.

Pasatijumu var veikt, izmantojot vienu no turpmak

minétajam iespéjam:

® John Deere tehniskas informacijas veikals: www.
JohnDeere.com/TechinfoStore

e Talr. 1-800-522-7448
® Sazinieties ar John Deere izplatitaju

Pieejama informacija ietver:
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TS189—UN—17JAN89

DETALU KATALOGI ietver rezerves dalas, kas
pieejamas jisu masinai, ka arT sniedz detalizétus
attélus, lai palidzétu noteikt pareizas detalas. Katalogi ir
arT noderigi montazas un demontazas darbiem.
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TS191—UN—02DEC88
OPERATORA ROKASGRAMATAS nodrosina ar
informaciju par droSibu, ekspluataciju, tehnisko apkopi
un apkalposanu.

TS224—UN—17JAN89
TEHNISKAS ROKASGRAMATAS izklasta informaciju
par masSinas apkopi. Rokasgramatas ietver
specifikacijas, ilustrétas montazas un demontazas
procedras, hidrauliskas ellas plismas diagrammas un
vadojuma diagrammas. DazZiem izstradajumiem ir
atseviSkas rokasgramatas, kas ietver informaciju par
remontu un diagnostiku. Informacija par daziem
komponentiem, pieméram, dzinéju, ir pieejama
atseviSka komponentu tehniskaja rokasgramata.

THE PRECISION-FARMING
GUIDE FOR
AERICRIVUTY

TS1663—UN—100CT97

IZGLITIBAS PROGRAMMAS, tostarp piecas
visaptveroSu gramatu sérijas, siki izklasta
pamatinformaciju, neatkarigi no razotaja:

® | auksaimniecibas pamatu sérija aptver tehnologijas
lauksaimnieciba un lopkopiba.

® Sérija par saimniecibu biznesa vadibu apliko "realas
pasaules" probleémas un piedava praktiskus
risindjumus marketinga, finanséSanas, iekartu
izvéles un atbilstibas jomas.

® Rokasgramatas ar pamatinformaciju par apkopi
rokasgramatas parada, ka remontét un tehniski
uzturét bezcela iekartu.

® Rokasgramatas ar pamatinformaciju par masinas
ekspluataciju izskaidro masinas iespéjas un
noreguléjumus, norada, ka uzlabot masinas
veiktsp&ju un ka noveérst nevajadzigas darbibas
lauka.

® Rokasgramatas par kompakto tehniku sniegti
noradijumi iekartu I1dz 40 zirgspékiem uz jagvarpstu
apkalpo$ana un aprikojuma uzturé$ana.

DX,SERVLIT-25-07DEC16
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John Deere tehniskas palidzibas dienests atvieglo jusu darbu

John Deere veic jums servisu

\
\mlla
TS201—UN—15APR13

PASUTITAJU APMIERINASANA ir priek§ John Deere
svariga.

Jisu dileri nodrosSina jls ar apkalpos$anu, kvalitativam
detalam un servisu:

—Tehniska apkalpoSana un serviss ir atbalsts jisu
aprikojumam.

—Kuvalificéti servisa tehniki un nepiecieSamais
diagnostikas un remonta instruments nodroSina jlsu
iekartai kvalitativu servisu.

PIRCEJA APMIERINASANAS PROBLEMAS
RISINASANAS PROCESS

Jusu John Deere dilers ir pilnvarots atbalstit jasu
aprikojumu un risinat radusas problémas.

1. Ja jUs griezieties pie dilera, sagatavojiet sekojoSu
informaciju:

—Masinas modelis un produkta identifikacijas numurs
—legades datums

—Problémas batiba

2. Apspriediet problému ar dilera servisa menedZzeéri.

3. Ja nepiecieSams, apspriediet problemu ar dilera
menedZeri un veiciet konsultacijas.

4. Ja jusu raduSos problému nevar atrisinat jusu dileris,
IGdziet vinu saistities ar John Deere konsultacijai. Jasu
kontakts ar Ag Customer Assistance Center at 1-866-
99DEERE (866-993-3373) vai e-mail us at www.deere.
com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2-25-02APR02
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