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Uvod

Predslov
DAKUJEME VAM za zakupenie produktu John Deere.

POZORNE S| PRECITAJTE TENTO NAVOD NA
OBSLUHU. Obsahuje informacie o spravnej obsluhe a
udrzbe tohto produktu. V opaénom pripade moze dojst k
zavaznému Urazu alebo poskodeniu zariadenia. Tento
navod a bezpecnostné stitky na produkte mézu byt k
dispozicii aj v inych jazykoch. Objednavku najdete na
www.techpubs.deere.com (Ag&amp;Turf/JDPS), www.
johndeeretechinfo.com (C&amp;F) alebo u svojho John
Deere predajcu.

TENTO NAVOD SA POVAZUJE za neoddelitelnd
sucast produktu a v pripade jeho predaja ma byt
kupujucemu poskytnuty spolu so produktom.

ROZMERY SU V TEJTO PRIRUCKE uvedené nielen v
metrickych, ale aj v obvyklych rovnocennych jednotkach
U.S. Pouzivajte iba spravne nahradné a upeviovacie
diely. Metrické a palcové spojovacie prvky moézu
pozadovat pouzitie Specifickych metrickych alebo
célovych klucov.

PRAVA A LAVA STRANA sU urdené pri otogeni stroja
alebo prisludenstva pri jazde vpred.

ZAPISTE SI IDENTIFIKACNE CiSLA PRODUKTU
(PIN) uvedené v &asti Technické udaje alebo Vyrobné
Cisla. Zaznamenajte presne vsetky Cisla, ufahci sa tak
vyhladanie produktu v pripade jeho ukradnutia. PIN
informacie sa vam zidu pri objednavani dielov. Zaznamy
s identifikacnymi Cislami uloZte na bezpeénom mieste
mimo stroja.

ZARUKA sa poskytuje ako suéast podporného
programu spolo¢nosti John Deere pre zakaznikov, ktori
prevadzkuju a udrzuju zariadenie v sulade s pokynmi
uvedenymi v tomto navode. Podmienky zaruky su
vysvetlené na zaruénom liste alebo vyhlaseni, ktoré ste
dostali pri kupe.

Tato zaruka vam poskytuje garanciu, ze spolo¢nost
John Deere odoberie svoj vyrobok spat, ak sa v
zarucnej lehote objavi porucha. Za urditych podmienok
poskytuje John Deere takisto moZnost zdokonalenia
vyrobkov v mieste pouzivania, ¢asto bezplatne, a to aj
po uplynuti zaruky. V pripade posSkodenia zariadenia
nespravnym zaobchadzanim, upravy alebo zmeny jeho

Ochranné znamky

funkcii takym spdsobom, Ze nebude viac zodpovedat
poévodnym technickym udajom, sa zaruka stava
neplatnou a Ciastkové vylepSenia nemusia byt
poskytnuté.

Ak nie ste pdvodnym vlastnikom tohto produktu, je vo
vasom zaujme, aby ste sa spoijili s vasim miestnym
dodavatefom John Deere a informovali ho o vyrobnom
Cisle tohto stroja. Toto poméze firme John Deere
informovat vas o akychkolvek zmenach alebo
zlepSeniach produktu.

DX,IFC5E-76-08SEP25

John Deere k vasim sluzbam

TS201—UN—15APR13
Spokojnost zakaznika je pre John Deere prvorada.

Nasi predajcovia sa snazia poskytnut vam fungujuce
diely a servis €o najskor:

« Udrzba a servisné diely na fungovanie vasho
vybavenia.

* VySkoleni servisni technici a potrebné nastroje na
diagnostiku a opravu vasho vybavenia.

» K dispozicii su nahradné diely John Deere,
opravarensky servis, a informacie o udrzbe a
oprave. Viac informacii najdete na deere.com alebo
deere.ca.

DX,IFC,JDS-76-30SEP25

Ochranné znamky
APEX™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
ArcGIS™ Ochranna znamka Esri
AutoPath™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
AutoTrac™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
BeeLine™ Ochranna znamka Relish Technologies Ltd.
Bluetooth® Obchodna znacka Bluetooth SIG
CommandARM™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
CommandCenter™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
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CommandQuad™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
CommandPro™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
e18™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
e23™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
Efficiency Manager™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
Field Doc™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
GreenSeeker® Ochranna znamka spolo¢nosti Trimble Navigation Limited Corporation
GreenStar™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
Hagie™ Ochranna znamka spolo¢nosti Hagie Manufacturing Company
iGrade™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
IMS™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
iTEC™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
IVT™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
JDLink™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
PowerShift™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
RowSense™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
SeedStar™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
See & Spray Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
Service ADVISOR™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
StarFire™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
StellarSupport™ Ochranna znamka spolo¢nosti Deere & Company
Trimble® Ochranna znamka Trimble

Wi-Fi® Ochranna znamka Wi-Fi Alliance

¢ch177nn,1685609353995-76-08JUN23

Knihkupectvo s technickymi informaciami
John Deere

Kvéli zmenam, ktoré nastali od ¢asu vytlaenia tohto
dokumentu, nemusi byt v hiom uvedena cela funkénost
produktu. Pred prevadzkou si preditajte najnovsi navod
na obsluhu. Kdépiu ziskate od predajcu alebo navstivte
lokalitu techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-76-04AUG25

Navod na obsluhu na obrazovke

Navod na obsluhu displeja 4. generacie je k dispozicii
na displeji v aplikacii Centrum pomoci. Pozrite si
Pomocnika na obrazovke v €asti Uvod do displeja.

AL70325,00005A6-76-07NOV19

Stiahnutie aktualizacii softvéru

Skontrolujte, &i je aktualizovany softvér displeja na
najnovsiu verziu. Aktualizacie softvéru su k dispozicii na
stiahnutie:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-76-17JUN14

Sucasti displeja CommandCenter 4. generacie

Displej CommandCenter 4. generacie obsahuje nasledujice komponenty:

Néazov zhody

Procesor 4600 — Multifunkény ovladag, integrovany prémiovy server (IPVS)
Procesor 4200 — Multifunkény ovladac, integrovany server so strednymi hodnotami (IMVS)
Procesor 4100 — Multifunkény ovladac, integrovany hodnotovy server (IAVS)

¢ch177nn,1685613981788-76-08JUN23
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Bezpecnost’

Poznajte vystrazné znacky

T81389—UN—28JUN13
Toto je vystrazny symbol. Ak uvidite tento symbol na
vasom stroji alebo v tejto priru¢ke, uvedomte si
nebezpedenstvo Skody na zdravi.

Dodrziavajte odporucané preventivne opatrenia
a bezpec&né postupy obsluhovania.

DX,ALERT-76-29SEP98

Pochopte vystrazné pojmy

A

NEBEZPECIE

A VYSTRAHA
A

NEBEZPE(fJENSTVO; Vystrazny pojem
NEBEZPECENSTVO oznacuje nebezpecénu situaciu,
ktorej treba zabranit, inak bude mat’ za nasledok smrt
alebo vazne zranenie.

VYSTRAHA; Vystrazny pojem VYSTRAHA oznaduje
nebezpednu situaciu, ktorej treba zabranit, inak méze
mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.

UPOZORNENIE; Vystrazny pojem UPOZORNENIE
oznacuje nebezpeénu situaciu, ktorej treba zabranit,
inak méze mat za nasledok mensie alebo stredné
zranenie. UPOZORNENIE sa tiez pouziva na
upozornenie pred nebezpe&nymi postupmi spojenymi
s udalostami, ktoré mézu mat’ za nasledok zranenie
0s6b.

Upozorfiujuce vyrazy NEBEZPECENSTVO,
VYSTRAHA a UPOZORNENIE sa pouzivaju spolu so
symbolom upozorfiujucim na zvySenu opatrnost.
NEBEZPECENSTVO znamena najvaznejsie riziko.
Bezpecnostné Stitky NEBEZPECENSTVO alebo

POZOR

TS187—76—30SEP88

VAROVANIE sa nachadzaju v blizkosti Specifickych
hrozieb. VSeobecné zasady su uvedené na
bezpecnostnych Stitkoch UPOZORNENIE.
UPOZORNENIE tiez upriamuje pozornost na
bezpecnostné pokyny v tejto prirucke.

DX,SIGNAL-76-050CT16

Dodrziavajte bezpe€énostné pokyny

TS201—UN—15APR13
Pozorne si precitajte vietky bezpe€nostné pokyny v
tejto prirucke a bezpec€nostné znacky priamo na stroji.
Bezpecnostné znacky udrziavajte v dobrom stave.
Chybajuce alebo poSkodené bezpelnostné znacky
vymernte. Uistite sa, Ze nové komponenty vybavenia
a nahradné diely su nositelmi aktualnych
bezpelnostnych znaciek. Nahradné bezpeénostné
znacky sa ponukaju u vasho predajcu John Deere.

Na suc&astiach a komponentoch mézu byt uvedené
daldie bezpeclnostné informacie od dodavatelov, ktoré
nie su uvedené v tomto ndvode na obsluhu.

Naucte sa spravne obsluhovat stroj a pouzivat jeho
ovladacie prvky. Nedovolte obsluhovat stroj
nezaskolenym osobam.

Stroj udrziavajte v nalezitom stave schopnom
prevadzky. Neopravnené zmeny na stroji mézu zhorsit
funk&nost alebo bezpe€nost a nepriaznivo ovplyvnit
zivotnost' stroja.

Ak nejakej Casti tejto priruc¢ky neporozumiete a
potrebujete radu, obratte sa na predajcu produktov
znacky John Deere.

DX,READ-76-01AUG22
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Bezpecénost

Bezpecnost’ pri vykonavani udrzby

TS218—UN—23AUG88
S udrzbou zacinajte, iba ak poznate prislusné postupy.
Dbajte na sucho a &istotu v bezprostrednom okoli.

Nikdy nevykonavajte mastenie, udrzbu, alebo
nastavovanie za pohybu stroja. Nepriblizujte ruky, nohy
a odev k pohananym ¢astiam stroja. Vypnite vietky
hnacie systémy a aktivujte ovladacie prvky na zruSenie
tlaku. Spustte zariadenie na zem. Zastavte motor.
vytiahnite kfu¢; Nechajte stroj vychladnit.

Bezpecne podoprite vietky prvky stroja, ktoré sa kvoli
vykonaniu udrzby musia nadvihnut.

Udrziavajte v8etky €asti v dobrom stave a spravne ich
inStalujte. PoSkodenie okamzite opravte. PoSkodené
alebo opotrebované diely vymente. Odstrante
nahromadené mazivo, olej alebo necistoty.

Na samopohananych zariadeniach pred realizaciou
nastaveni elektrickych systémov alebo zvaranim na
zariadeni odpojte zemniaci kabel akumulatora (-).

Na vleCenych doplnkoch pred servisom komponentov
elektrického systému alebo zvarani na zariadeni
odpojte zvazky vodiCov.

Pad pri Cisteni alebo pracach vo vySkach mdze spdsobit’
vazne poranenia. Pouzivajte rebrik alebo ploSinu, aby

ste sa lahko dostali na kazdé miesto. PouZzivajte pevné
a bezpecné opory na nohy a ruky.

DX,SERV-76-28FEB17

Spravne pouzitie drzadiel a stupienkov

T133468—UN—15APR13
Zabrarite padu oto€enim sa ku stroju pri nastupovani a
vystupovani. Udrziavajte 3-bodovy styk so stupienkami,
drzadlami a zabradlim.

Dbajte zvySenej opatrnosti v Smyklavych podmienkach
s blatom, snehom alebo vihkostou. Stupienky
udrziavajte Cisté a neznecistené mazacim tukom alebo
olejom. Pri opustani stroja nikdy nevyskakujte. Nikdy
nemontujte ani nedemontujte pohybujuci sa stroj.

DX,WW,MOUNT-76-120CT11

Bezpeénostna manipulacia s
elektronickymi suc¢ast'ami a drziakmi

TS249—UN—23AUG88
Spadnutie poas montaze alebo demontaze
elektronickych suc¢asti namontovanych na zariadeni
méze byt pri€inou vazneho poranenia. Na lfahké
dosiahnutie na kazdé montédZne miesto pouZivajte
rebrik alebo ploSinu. PouZivajte silné a bezpe¢né
stupienky a drzadla. Nemontujte ani nedemontujte
sucasti v mokrych ani mrazivych podmienkach.

Ak montujete alebo opravujete zakladrfiovu stanicu RTK
na vezu alebo ind vysoku Strukturu, pouzivajte
horolezca s osved&enim.

Ak montujete alebo opravujete stoZiar GPS prijimaca
pouzitého na naradi, pouZivajte spravne techniky
zdvihania a spravne ochranné vybavenie. Stoziar je
tazky a obtiazne sa s nim manipuluje. Ak miesta
upevnenia nie su pristupné zo zeme, alebo z obsluznej
ploSiny, su potrebni dvaja ludia.

DX,WW,RECEIVER-76-24AUG10
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Bezpecénost

Spravne pouzivanie elektronického
displeja

Elektronické displeje su sekundarne zariadenie urené
ako pomécka pre vodi€a pri vykonavani prac na poli,
zvySenie komfortu a pre zabavu. Displeje ponukaju
Siroky rad funkcii, nachadzaju uplatnenie v
systémovych aplikaciach réznych strojov a je mozné
pouzivat ich s inymi sekundarnymi zariadeniami ako
prenosné elektronické zariadenia.

Sekundarne zariadenie je lubovolné zariadenie, ktoré
nie je potrebné na ¢innost' stroja a jeho primarnu
funkciu. Za bezpecnu obsluhu a ovladanie stroja je vzdy
zodpovedny operator.

Dodrziavanim nasledujucich pokynov zabranite vzniku
zraneni poC€as obsluhy stroja:

® Displej umiestnite podla montaznych pokynov.
Ubezpecte sa, Ze zariadenie je zaistené a neprekaza
vodi¢ovi vo vyhlade ani ovladacim prvkom stroja.

Nerozptylujte sa obsluhou displeja. Zostarite
pozorni. Venujte pozornost ovladaniu stroja a
okolitému prostrediu.

Pocas jazdy nemerite nastavenia ani neobsluhujte
funkcie, ktoré vyZaduju dlhodobé pouzivanie
ovladacich prvkov displeja. Predtym, ako zacnete
vykonavat' takéto Cinnosti, zastavte stroj na
bezpeCnom mieste a zaradte polohu na parkovanie.

Hlasitost nikdy nenastavujte na taku vysoku uroven,
pri ktorej by ste nepoculi zvuky okolitej premavky a
vozidla zachrannych sluzieb.

Kvéli zabezpe&eniu bezpeénej obsluhy méZu byt
niektoré funkcie displeja deaktivované, pokym stroj
nestoji a/alebo kym nie je zaradena poloha na
parkovanie. Nedodrzanie tohto bezpecnostného
opatrenia je poruSenim platného zékona a jeho
nasledkom moézZe byt poskodenie, vazne poranenie
alebo smrt.

Dostupné funkcie displeja obsluhujte len v pripade, ak
je to bezpecéné. Dodrziavajte pri tom pokyny vyrobcu. Pri
pouzivani sekundarneho zariadenia vzdy dodrziavajte

pravidla bezpec&nej jazdy, Statne alebo miestne zakony
a dopravné nariadenia.

DX,ELEC,DISPLAY-76-13JAN15

Bezpecna €innost’ systémov navadzania
Nepouzivajte systémy navadzania na verejnych
komunik&ciach. Pred vjazdom na verejni komunikaciu
vzdy vypnite (deaktivujte) navadzacie systémy.
NepokusSajte sa zapnut (aktivovat) navadzaci systém
pocas jazdy po verejnej komunikacii.

Navadzacie systémy su uréené na to, aby pomohli
operatorovi efektivnejSie vykonavat suvisiace operacie
pre dany spésob pouzitia. Za drahu a bezpeénu
prevadzku stroja je vZzdy zodpovedny operator.

Navadzacie systémy automaticky nezistuju ani
nezabrafuju koliziam s prekazkami, strojmi alebo inymi
vozidlami.

Navadzacie systémy obsahuju akukolvek aplikaciu,
ktora automatizuje riadenie stroja. Jedna sa, okrem
inych, o systémy AutoTrac, iTEC, AutoTrac Turn
Automation, AutoTrac Implement Guidance (pasivne),
AutoTrac Universal, AutoTrac Controller, AutoTrac
RowSense a Machine Sync.

Ak chcete predist zraneniu operatora a okolostojacich
os0b:

e Nikdy nenastupujte ani nevystupujte zo stroja za
jazdy.

Skontrolujte, &i su stroj, prisluSenstvo a navadzaci
systém spravne nastavené.

- Ak pouzivate funkciu iTEC, automatizaciu
otacania AutoTrac alebo navadzanie
prisludenstva AutoTrac (pasivne), skontrolujte
presnost definovanych hranic.

- Ak pouzivate systém Synchronizacie stroja,
skontrolujte, &i je skalibrovany zakladny bod
nasledovnika a ¢&i su dostatoéné odstupy medzi
strojmi.

Budte ostraZiti a venujte pozornost okolitému
prostrediu.
V pripade potreby preberte kontrolu nad volantom,
aby ste sa vyhli rizikam v teréne, okolostojacim
osobam, zariadeniam alebo inym prekazkam.
Zastavte obsluhu stroja, ak slaba viditelnost
znemozhuje schopnost obsluhy stroja alebo
identifikacie ludi alebo prekazok v drahe stroja.
Pri ur€ovani rychlosti stroja zvazte podmienky na
poli, viditelnost’ a konfiguraciu stroja.
ch177nn,1660716404585-76-23MAY 24

Pouzivajte bezpeénostny pas spravne

TS1729—UN—24MAY 13
Zabrante devastaénym zraneniam a usmrteniu v
doésledku prevratenia stroja.

Tento stroj je vybaveny ramom na ochranu pri
prevrateni (ROPS). Pri obsluhe ROPS POUZITE
bezpecnostné pasy.
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Bezpecnost

i

® Drzte zdpadku a vytiahnite bezpe&nostny pas okolo
tela.

® Vlozte zapadku do zamku. Musite pocut kliknutie.

® Potiahnite zapadku, aby ste sa uistili, ze je pas
bezpecne stiahnuty.

® PrevleCte bezpe€nostny pas cez boky.

Vymernite cely bezpe€nostny pas, ak zistite znamky
poskodenia upevriovacich prvkov, pasovej spony, pasu
alebo zatahovacieho mechanizmu.

Bezpecnostny pas a upevnovacie prvky kontrolujte
najmenej raz za rok. V8imajte si znamky uvolnenia
upevnovacich prvkov alebo poskodenia pasu, napriklad
zarezy, oSuchanie, nadmerné alebo neobvyklé
opotrebenie, zmeny farby alebo odretie. Vymeiite iba
nahradné diely, ktoré splnaju Specifikacie pre vas stroj.

DX,ROPS1-76-22AUG13

Nezdrziavajte sa v blizkosti zacich
jednotiek

/

ES 118704

. ES118704—UN—21MAR95
Zacia lista, zavitovka, bubon a podavacie valce nemozu
byt vzhladom k ich funkcii Uplne zakryté. PoCas
prevadzky sa nepriblizujte k pohybujicim sa sucastiam.
Pred zaCiatkom servisnych alebo Cistiacich prac na
stroji vzdy odpojte hlavnu spojku, vypnite stroj a
vytiahnite kfug.

FX,CUT-76-21DEC90

Cistenie snimaéov riadku

A POZOR: Zabrante nebezpecenstvu trazu.
ZASTAVTE motor, zaistite stroj parkovacou
brzdou a vytiahnite kl'ac.

=T 2

TS696—UN—21SEP89

H90891—UN—26FEB08

A—Bezpecnostna zarazka

Zdvihnite Zaci val a spustite bezpe€nostnu zarazku (A)
na ty¢e hydraulického valca.

Snimace riadkov kontrolujte kazdy deri a podla potreby
ich ogistite. Ak sa na snimacoch nahromadil material,
mdbze zabranit ich pohybu a ovplyvnit' tak vykon. Pre
vycistenie snimacov riadkov odstrarite zvySky zo
snimacov a okolitej oblasti. Skontrolujte, ¢i sa snimace
pohybuju volne a bez obmedzenia.

Raz za rok skontrolujte nadmerné opotrebovanie
puzdier a hriadelov snimacov. Podla potreby vymerite.

ch177nn,1687759031286-76-26JUN23

Bezpecéna obsluha traktora

Dodrziavanim nasledujucich jednoduchych pokynov
znizite riziko vzniku nehdd:

® Traktor pouzivajte len pre prace, na vykonavanie
ktorych bol skonstruovany; napriklad tlacenie,
tahanie, vleCenie, aktivovanie a prenasanie r6zneho
vymenitelného vybavenia ureného na vykonavanie
polnohospodarskych prac.

® \odi¢i musia byt psychicky a fyzicky schopni dostat’
sa na ploSinu operatora a/alebo k ovladacim prvkom
a spravne a bezpec¢ne obsluhovat’ stroj.

® Nikdy nepracujte so strojom, ak ste rozptyleni,
unaveni alebo ak su vaSe schopnosti oslabené.
Spravna obsluha stroja si vyzaduje plnud pozornost a
vhimavost vodica.
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Bezpecénost

Tento traktor sa nema pouzivat ako vozidlo na volny
¢as.

Pred pouzitim traktora si precitajte tento navod na
obsluhu. DodrZiavajte prevadzkové a bezpecnostné
pokyny uvedené v navode a na traktore.

Postupujte podla prevadzkovych pokynov a pokynov
tykajucich sa zavazi, ktoré su uvedené v navode na
obsluhu prisluSenstva/pridavného zariadenia, ako su
¢elné nakladace.

Riadte sa pokynmi uvedenymi v navode na obsluhu
kazdého namontovaného alebo vlie€eného
zariadenia, ¢i privesu. Nepracujte s kombinaciou
traktor-stroj alebo traktor-prives, pokial neboli
dodrzané vsetky pokyny.

Kym nastartujete motor a zahajite prevadzku, uistite
sa, ze okolo zariadenia, pripojeného prisluSenstva a
pracovnej oblasti sa nenachadzaju Ziadne osoby.

Pri kontrole trojpodového mechanizmu a zavesu
jednonapravového privesu (ak su suc¢astou vybavy)
dodrzujte bezpeénu vzdialenost.

Davaijte pozor, aby sa ruky, nohy a odev nedostali
blizko k pohananym Castiam stroja.

Zasady pocas jazdy

Nikdy nezapinajte ani nevypinajte pohybujuci sa
traktor.

Pred prevadzkou vozidla musite absolvovat
potrebné Skolenie.

Nedovolte detom a nezainteresovanych osobam,
aby sa zdrziavali v blizkosti traktora.

Nikdy neriadte traktor, kym nesedite na schvalenom
sedadle John Deere riadne priputani bezpeénostnym
pasom.

VSetky kryty/ochranné prvky musia byt na svojom
mieste.

Pri jazde po verejnych cestach pouzivajte vhodné
vizualne a zvukové signaly.

Pred zastavenim prejdite na okraj cesty.

Pri zataCani alebo aplikovani individualnych bfzd,
pripadne prevadzke v okoli nebezpecnych
predmetov na nerovhom podklade alebo strmych
svahoch, zniZte rychlost.

Ak je pripojené prislusenstvo prili§ vysoko, zniZzuje sa
stabilita.

Pri jazde po cestach pouzivajte dohromady spojené
brzdové pedale.

Pri zastaveni na kizkych povrchoch napumpujte
brzdy.

Pravidelne Cistite blatniky a lapace necistét, ak su
namontované. Pred jazdou na verejnych
komunikaciach odstrarite Spinu a necistoty.

Vyhrievané a odvetravané sedadlo obsluhy

Prehriaty ohrieva¢ sedadla méze spdsobit
popaleniny alebo poskodit sedadlo. Na znizenie
rizika popalenin davajte pozor, ked pouzivate

ohrieva¢ sedadla po€as jeho dlhodobej
nepreruSovanej €innosti, obzvlast ak obsluha
nepocituje teplotnd zmenu alebo bolest na pokozke.
Nekladte na sedadlo predmety ako su prikryvka,
vankus, potah alebo podobne, ktoré mézu spdsobit’
prehriatie ohrievaca sedadla.

Vlecenie nakladov

Pri vle€eni tazkych nakladov a pri zastavovani s
tazkymi nakladmi postupujte opatrne. Pri vy33ej
rychlosti a hmotnosti vieeného nakladu a

v svahovitom teréne sa predlzuje brzdova draha.
Zavesena zataz brzdena alebo nebrzdena, ktora je
pre traktor prili§ tazka, alebo ktora sa vlecie prilis
rychlo, sa mbze stat’ nekontrolovatelnou.

Berte do uvahy celkovu hmotnost zariadenia a jeho
nakladu.

Vle€eny naklad zaveste iba na schvalené pripojky na
zabranenie prevrhnutia dozadu.

Parkovanie a opustenie traktora

Pred demontovanim vypnite vSetky SCV ventily,
odpojte vyvodovy hriadel, zastavte motor, spustte
prislusenstvo na zem, uvedte ovladacie zariadenia
prislusenstva do neutralnej polohy a bezpecne
aktivujte parkovaci mechanizmus vratane parkovacej
zapadky a parkovacej brzdy. Okrem toho, ak chcete
traktor ponechat bez dozoru, vytiahnite klUg.

Ak ponechéte zaradeny prevodovy stupen s
vypnutym motorom, nezabranite pohybu traktora.
Nikto sa nesmie zdrziavat v blizkosti pracujuceho
vyvodového hriadefla alebo pracujuceho naradia.

Pred udrzbou strojovych sucasti pockajte na
zastavenie akéhokolvek pohybu.

Bezné nehody

Nebezpetné prevadzkovanie alebo nevhodné pouzitie
traktora méze byt pri€inou nehdd. Majte neustale na
pamati rizika suvisiace s prevadzkou traktora.

NajbeznejSie nehody spajajuce sa s traktormi:

Prevratenie traktora

Kolizie s motorovymi vozidlami

Nevhodné Startovacie postupy

Vtiahnutie do PTO hriadela

Pad z traktora

Pomliazdenie a pristipnutie pri manipulacii so
zavesom

DX, WW,TRACTOR-76-08MAY19
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Bezpecénost

Bezpecna obsluha systémov automatizacie
prisluSenstva

PC13793—UN—25MAY 11
Systémy automatizacie prisluSenstva nepouzivajte na
verejnych komunikaciach. Pred vjazdom na cestu vzdy
vypnite (zablokujte) systémy automatizacie
prisludenstva. Pocas jazdy na ceste sa nepokusajte
zapnut (aktivovat) systém automatizacie prisluSenstva.

Systémy automatizacie prisluSenstva su uréené na
pomoc operatorovi pri vykone operacii v poli. Za drahu
stroja je vzdy zodpovedny operator.

Systémy automatizécie prisluSenstva zahffaju vSetky
aplikacie, ktoré automatizuju pohyb prisludenstva.
Patria tu aj systémy iGrade a Navadzanie aktivneho
prisluSenstva.

Ak chcete predist zraneniu operatora a okolostojacich
0s0b:

® Presvedcite sa, Ze stroj, systémy automatizacie

prisluSenstva a prisluSenstvo su nastavené spravne.

Budte ostraZiti a venujte pozornost’ okolitému
prostrediu.

Prevezmite riadenie stroja v pripade hroziacej kolizie
na poli, s osobami, zariadenim alebo inymi
prekazkami.

Zastavte obsluhu stroja, ak slaba viditelnost’
znemozhuje schopnost obsluhy stroja alebo
identifikacie ludi alebo prekazok v drahe stroja.

ch177nn,1685614057170-76-01JUN23

Pozor na vysokotlakové kvapaliny

X9811—UN—23AUG88
Pravidelne - miniméalne raz ro€ne - kontrolujte, &i nie su
hydraulické hadice netesné, deformované, porezané,
popraskané, podreté, nafuknuté, skorodované, i
nemaju poskodené opletenie alebo nie su inak
opotrebované alebo poSkodené.

Opotrebované alebo poskodené zostavy hadic ihned
vymefite za nahradné diely schvalené firmou John
Deere.

Kvapaliny vystupujuce pod vysokym tlakom mbzu
spbsobit vazne poranenia preniknutim cez pokozku.

Vyhybajte sa tomuto nebezpecenstvu tak, ze pred
odpajanim hydraulickych alebo inych potrubi/hadic
zrusite tlak. Pred natlakovanim utiahnite vSetky
spojenia.

Netesnosti vyhladavajte pomocou kusu kartonu. Ruky a
telo chrante pred vysokotlakovymi kvapalinami.

Ak déjde k nehode, ihned vyhladajte lekarsku pomoc.
Akakolvek kvapalina vstreknuta do pokozky sa musi
chirurgicky odstranit’ v priebehu niekofkych hodin, inaé
sa mOze vytvorit snet (gangréna). Lekari, ktori s tymto
druhom poranenia nemaju skusenosti, by mali ziskat
informacie zo skuseného lekarskeho zdroja. Tieto
informacie v anglictine je mozné ziskat' od spolo¢nosti
Deere & Company Medical Department so sidlom v
Moline, lllinois, USA, na telefénnom cisle 1-800-822-
8262 alebo +1 309-748-5636.

DX,FLUID-76-120CT11

Precitajte si pouzivatel'sku priru¢ku pre
riadiacu jednotku ISOBUS

Okrem zobrazovania aplikacii displeja sa tento displej
moZe pouzivat ako zobrazovacia jednotka pre
akukolvek riadiacu jednotku ISOBUS, ktora splha
poziadavky normy ISO 11783. Displej ma schopnost
ovladat prisluSenstva ISOBUS. Pri pouziti tymto
spbsobom su informacie a funkcie ovladania zobrazené
na displeji poskytované ovladacou jednotkou ISOBUS a
zodpovednost za ne nesie vyrobca ovladacej jednotky
ISOBUS.

Niektoré z tychto funkcii mézu byt nebezpeéné pre
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Bezpecénost

obsluhu alebo pre okolostojace osoby. Preditajte si
navod na obsluhu riadiacej jednotky ISOBUS
poskytnuty jeho vyrobcom a pred pouzitim sa riadte
vSetkymi bezpe&nostnymi pokynmi, ktoré su v fiom a na
riadiacej jednotke ISOBUS uvedené.

POZNAMKA: ISOBUS sa vztahuje na $tandard ISO
11783.

DX,WW,ISOBUS(T)-76-04APR22

Zabrante nehodam pri jazde vzad

D)
—

PC10857XW—UN—15APR13
Pred pohybom stroja sa uistite, ze sa v jeho drahe
nenachadzaju ziadne osoby. Pre lepsiu viditelnost sa
otoCte a pozerajte sa priamo. Ak vyhlade brani
prekézka alebo ste v uzavretej oblasti, pouZite pri jazde
vzad osobu pre signalizaciu.

Pre zistenie, ¢i sa za strojom nenachadzaju osoby alebo
prekazky, sa nespoliehajte na kameru. Systém méze
obmedzovat vela faktorov vratane vykonavania udrzby,
okolitych podmienok a rozsahu prevadzky.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-76-30AUG 10

Prevencia pred urazom elektrickym

prudom a poziarom

=\

PC12631—UN—04JUN10
Ak sa v obvodoch prisludenstva napajanych batériami
alebo inymi elektrickymi zdrojmi vyskytne skrat, méze
nastat’ Uraz elektrickym pradom, mdzu sa vytvarat iskry

alebo elektrické obluky. V skratovanych elektrickych
obvodoch mézu vznikat' teploty dostatoCne vysoké na
vytvorenie popalenin, pripadne na vznietenie alebo
roztavenie beznych materidlov.

Pred montazou alebo udrzbou elektrického
prisludenstva (napajaného z batérie alebo iného zdroja
elektrického prudu) vzdy odpojte napajanie. Zabranite
tak zraneniu elektrickym pradom, vzniku popalenin
alebo poziaru:

e QOdpojte zapornu svorku batérie (negativny pdl [-]).
e Odmontujte a vyberte batériu.

e QOdpojte hlavnu batériu alebo vypnite iny zdroj
elektrickej energie.

e 7 prisluSenstva odpojte zdroj elektrickej energie.

Pri montazi elektrickych zariadeni si precitajte a
dodrziavajte vSetky miestne predpisy.

HC94949,0000487-76-27JAN14

Nepriblizujte sa k vedeniu elektrického
napatia

PC13658—UN—08NOV11
Anténa mdze byt na stroji umiestnena dostatocne
vysoko na to, aby sa dotkla nizko umiestnenych
elektrickych kablov. Zabrante vaznemu zraneniu
elektrickym pradom:

® Pocas prevadzky alebo prevozu stroja sa
nepriblizujte k nizko umiestnenym elektrickym
kablom.

HC94949,0000488-76-24JAN14
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Bezpecénostné znacky

Bezpecnostné varovanie — AutoTrac
Detected

A\ VAROVANIE

Zisteny systém automatického navadzania.
Aktivicia systému navadzania na verejnych
komunikaciach moie spdsobit stratu kontroly
nad vozidlom.

V zaujme predchadzania smrtelnym alebo
vainym drazom pred vstupom na verejni
komunikaciu vypnite funkciu navadzania.

PC27620—76—23APR20
Toto hlasenie sa zobrazi pocas Startovania v strojoch s
nainstalovanym systémom automatického navadzania.

¢ch177nn,1685614175290-76-01JUN23

Bezpeénostné Varovanie - Nepriechodna
hranica

A\ WARNING

Approaching Impassable Boundary
The planned path intersects with an impassable
area.

To avoid injury, evaluate surroundings. If
necessary, take control of machine.

(77 Check this box to disable impassable boundary notification for
') this field

PC661534—UN—O1FEB25
Automatizacia otacania AutoTrac

Tato sprava sa objavi, ked draha stroja pretina
nepriechodnu hranicu, ked je aktivha automatizacia
otacok AutoTrac.

¢ch177nn,1738560303121-76-02FEB25

Bezpecnostné varovanie — Ovladac
ISOBUS

A\ VAROVANIE

Detegovany ovladac ISOBUS. Nespravna obsluha
mbZe zapri€init nedmyselny pohyb stroja.

Aby ste sa vyhli smrtelnému alebo vainemu
zraneniu okolostojacich, oboznamte sa so
spésobom ovladania funkcii stroja pomocou
displeja.

Pretitajte si ndvodu na obsluhu ovlddata
ISOBUS.

PC27622—76—11MAR20
Téato sprava sa zobrazi, ked systém zaznamena
ovlada¢ ISOBUS. Viac informacii najdete v Casti
Precitajte si navody na pouzivanie pre ovladace
ISOBUS v oddiele Bezpecnost.

AL70325,0000563-76-210CT22

Bezpecnostné varovanie — Nespravna
obsluha ISO Aux

A\ VAROVANIE

Nespravna obsluha moZe byt pricinou
neofakavaného pohybu prisluienstva.

Aby ste obmedzili riziko smrti alebo vaineho
zranenia okolostojacich, zabezpedte nasledovné:
- PouZivatelia sa musia oboznamit, ktora
funkcia je namapovana k danému ovladaciemu
prvku.

- Ovladacie prvky musia but spravne oznaéené.

Stlafenim tlaZidla PRIJAT povolite ISO Aux.

PC27623—76—11MAR20
Tato sprava sa zobrazi, ak operator zapne ovladacie
prvky 1ISO Aux.

AL70325,0000564-76-210CT22
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Bezpecnostné znacky

Bezpecnostné varovanie — Konfiguracia
ISO Aux

A\ VAROVANIE

Konfiguracia ISO Aux sa zmenila.
Ak checete prezriet konfiguriciu, prejdite na
stranku Nastavenie ovladacich prvkov.

Nespravna obsluha mdZe byt pricinou
neofakivaného pohybu prislusenstva.

Aby ste obmedazili riziko smrti alebo vaZineho
zranenia okolostojacich, zabezpecte nasledovné:
- Pouiivatelia sa musia oboznamit, ktora
funkcia je namapovana k danému ovladaciemu
prvku.

- Ovlddacie prvky musia but spravne oznatené,

PC27624—76—11MAR20
Tato sprava sa zobrazi, ked systém zisti ovladac
ISOBUS s funkciou ISO Aux a/alebo sa poc¢as
prevadzky zmenila konfiguracia ovladacov 1ISO Aux.
Napriklad, ak pridate dodato¢ny vstup alebo
prisluSenstvo.

AL70325,0000565-76-210CT22

Bezpecénostné varovanie — Restartovanie
systému

A\ UPOZORNENIE

Pocas spustania systému:

- VEetky aplikacie sa zatvoria bez oznamenia.
- Nebud sa zobrazovat Ziadne systémové
spravy.

Skontrolujte, €i je poCas procesu spistania
prevodovka stroja v polohe Parkovanie.
Zabrinite tak moZnému zraneniu.

Stlagenim tlagidla PRIJAT inicializujte opatovné
spustenie systému.

PC27625—76—11MAR20
Toto hlasenie sa zobrazi, ked systém zaznamena
chybu, ktora vyzaduje restart systému.

AL70325,0000566-76-210CT22

Bezpecnostné varovanie — Instalacia
softvéru

A\ UPOZORNENIE

Pocas insStalacie softvéru:

- VSetky aplikacie sa zatvoria.
- Nebudd sa zobrazovat Ziadne systémové

spravy.

Skontrolujte, €i je pofas procesu insStalacie
prevodovka stroja v polohe Parkovanie a
neodpdjajte elektrické napdjanie. Zabranite tak
moZnému zraneniu.

PC27626—76—11MAR20
Toto hlasenie sa zobrazi po spusteni instalacie softvéru.

AL70325,0000567-76-210CT22

Systémové upozornenie — Vratenie
systému

A\ VYSTRAHA

Pofas vratenia spat:

- Vietky aplikdcie sa zatvoria.
- Nebudii sa zobrazovat Ziadne systémové

spravy.

Skontrolujte, &i je pofas vratenia spat
prevodovka stroja v polohe Parkovanie a
neodpdjajte elektrické napdjanie. Zabranite tak
moinému zraneniu.

PC19763—76—07JUL14

POZNAMKA: Funkcia vrétenia systému nie je dostupna
vo verzii softvéru 10.5.230-89 a novsej. V
predchadzajucich verziach softvéru sa tato sprava
nezobrazuje v khmérskom a ukrajinskom jazyku.

Toto hlasenie sa zobrazi po spusteni obnovenia
softvéru na pévodnu verziu.

HC94949,00003A9-76-25APR17
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Informacie o pravnych predpisoch

Identifikacia kodu datumu

Datumovy kéd na Stitku produktu sa zobrazuje
niektorou z nasledujucich metdd:

1. spésob
d JOHN DEERE )
XXX XX Component Serial Number
XXXXXXXXXXXXX

[ I

RVICE P/N: XXXKXWDATE CODE YYYYMMDD
MFG P/N X0 XO0000C-XX-X MADE IN XXX
\ DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

B

PC28833—UN—110CT22
Produktovy $titok metéda 1

YYYYMMDD

| S W S’
© ©

PC25149—UN—20DEC17
Kod datumu metéda 1

A—Kéd datumu (datum vyroby)
B—Rok vyroby

C—Mesiac vyroby

D—Den vyroby

Datum vyroby mdzete urcit pomocou kédu datumu (A)
na vyrobnom $titku. "YYYY" (B) znamena rok vyroby;

"MM" (C) znamena mesiac vyroby, "DD" (D) znamena
den vyroby.

POZNAMKA: Cislo mesiaca vyroby méZe byt z rozsahu
01-12.

Den vyroby méze byt z rozsahu 01 — 31.

Kéd datumu
RRRR Rok vyroby Priklad:
2011, 2012, 2013....

MM Cislo mesiaca pre Priklad:

rok vyroby 01, 02, 03...12
DD Cislo dila pre mesiac | Priklad:

vyroby 01, 02, 03...31

2. spésob

a JOHN DEERE

XXXXXXXX Component Serial Number
XXXXXXXKXXXXXX

LA

SERVICE P/N: XXXXXXX (A)DATE CODE Yyww
MFG P/N XX-XXXXXX-XX-X ~ MADE IN XXX
. DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS

/

PC28834—UN—110CT22
Produktovy Stitok metéda 2

YY WW

Ny’ Ny’
® 6

Kod datumu metoda 2

PC26494—UN—08NOV18

A—Kod datumu (datum vyroby)
B—Rok vyroby
C—Tyzden vyroby

Datum vyroby mdzete urcit pomocou kédu datumu (A)
na vyrobnom S§titku. "YY" (B) znamena rok vyroby;
"WW" (C) znamena tyzden vyroby.

POZNAMKA: Cislo tyZdria vyroby méZe byt z rozsahu
01-52.

Koéd datumu
RR Rok vyroby Priklad:
11,12, 13....
TT Cislo tyzdia pre rok | Priklad:
vyroby 01, 02, 03...52

AL70325,000052D-76-110CT22
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Informacie o pravnych predpisoch

Upozornenie federalnej komisie pre
komunikacie
Monitor John Deere 10,4" a procesor 4600

Tieto zariadenia sa musia ovladat v stave, v akom boli
dodané spolo¢nostou John Deere Ag Management
Solutions. Akékolvek zmeny alebo Upravy vykonané na
tychto zariadeniach bez vyslovného pisomného suhlasu
spolo¢nosti John Deere Ag Management Solutions
mdbzu viest' k strate opravnenia pouzivatela pouzivat
tieto zariadenia.

Toto zariadenie je v sulade s Castou 15 pravidiel dradu
FCC. Cinnost podlieha nasledujucim dvom
podmienkam:

(1) Zariadenie nesmie spdsobovat’ neziaduce rusenie,

(2) zariadenie musi prijat’ akékolvek rusenie vratane
toho, ktoré moze spbsobit nezelané spravanie
zariadenia.

Zariadenie bolo testované a spifia obmedzenia pre
digitalne zariadenia triedy B podfa ¢asti 15 pravidiel

Euroazijska ekonomicka unia — EAC

uradu FCC. Tieto obmedzenia su urcené tak, aby
predstavovali primeranu ochranu pred neziaducim
ruSenim v bytovej instalacii. Toto zariadenie vytvara,
pouziva a mdze vyzarovat ziarenie na radiovej
frekvencii a ak nie je nainstalované podla pokynov,
modze neziaducim spdsobom rusit radiovd komunikaciu.
Nie je vSak mozné zarudit, Ze pri konkrétnej instalacii
neddjde k rudeniu. Ak toto zariadenie spdsobuje
neziaduce ruSenie radiového alebo televizneho signalu,
¢o mozete zistit' jeho zapnutim a vypnutim, uzivatelovi
sa odporuca vykonat jedno alebo viacero z
nasledujucich opatreni:

® Zmernite orientaciu alebo polohu prijimajucej antény.
e Zvyste vzdialenost medzi zariadenim a prijimacom.
Pripojte zariadenie do sietovej zasuvky na inom
okruhu, nez je pripojeny prijimac.

Poradte sa s predajcom alebo poziadajte o pomoc
skuseného radiovéhol/televizneho technika.

AL70325,00006A3-76-03AUG21

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A

Made in USA

Limited Liability Company "John Deere Rus”

"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Model: Data Processing Unit 4600 Premium Processor, Model GUPS

MName and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye

PC25151—UN—20DEC17
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Informacie o pravnych predpisoch

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

MHdopmauua o6 Msgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTEETCTEMA TpeGoBaHUAM TEXHUHECKNX PErlaMeHTOB
EBpazuiickoro skoHoMM4ecKoro cotoza (EA3C)

[TpowussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monwun, WWrat MnauHoiic, CLLUA

Moaens: Gnok o6paboTtku gaHHbIX 4600 Premium Processor, moaens GUPS
Cpoenaro s CLUA.

HavmeHOBaHWe W afpec yNoJHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA HA TEPPUTOPMK EBPasvIiCKOro skoHomu4eckoro cotoza (EAIC):
ObuecTeo ¢ orpaHWYeHHON oTBETCTBEHHOCTLHO " [oH Oup Pycs”

Appec:

142050, Poccua, Mockoeckaa obnacte, [lomogeaoeckuia paioH, r. lomoaeaoso, mukpopaiod "bensie ctonbul”, BnageHue
"Cknapaw 104," ctp. 2.

AR noTyIeHuA MEXHUTECKol Noddeprcku o0paaiimecs K Ouiepy, o0cIyHCUSAOWIEM) 6auly 0pZaHu3ayuio.

Euroazijska ekonomicka unia — EAC

PC25152—UN—20DEC17
AL70325,0000518-76-15NOV18

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer: Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: John Deere 10.4 inch Monitor, Model G410
Made in Mexico

MName and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovao district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye
"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

11-3



Informacie o pravnych predpisoch

PC26491—UN—O08NOV18

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

Mudopmauua ob sgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTBETCTEMA TpeGoBaHMAM TeXHUYECKMX PeraMeHToB
Eepazmiickoro skoHomMM4ecKoro cotoza (EASC)

MNpoussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monawn, Wrat Maaudoiic, CLLUA

Moaens: aucnaei 10.4 ToeapHbii 3Hak John Deere, mogens G410
CpoenaHo B MeKcuke.

HaumeHoBaHWe K aapec YNoNHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA Ha TEPPUTOPHMM EBPa3suiiCKOro SKOHOMUYeCKoro cotsa (EA3C):
OBwecTBo ¢ orpaHWYEHHOM OTBETCTBEHHOCTLHO "[I3oH [up Pyck”

Anpec:
142050, Poccua, Mockoeckana ofnacte, [lomogeaoBCKWIA paidoH, . loMmoaeaoso, MUKkpopaloH "bensle ctonbel”, BnageHue
"Cxnapm 104," ctp. 2.

Ana noayienun mexnudeckoi noddepiexu odpaaimecs K Ou1epy, 00CIyHCHEAIOWEMY 6AUlY OPZAHUIALUIO.

EAL

PC26492—UN—08NOV18
AL70325,0000510-76-13NOV18
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Informacie o pravnych predpisoch

Euroazijska hospodarska unia — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5/G5Plus Processor

Model: G5CS

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29166—UN—31JUL23
Procesor C¥C%Us EAC v anglidtine
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Informacie o pravnych predpisoch

Eppasnidickuia 3xoHomudeckuin Colos

MudopMauua o NpoaykKuuM, WMelleid 3HaK cooTBeTCTBUA TpeboBaHWAM TeXHUUYeCKUX pernaMedToe EAIC
Warotoeutens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykt: MNpoueccop G5/G5Plus

Monenb: G5CS

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HaumeHoBaHWe W agpec YyNoNHOMOUYEHHOro NpeaAcTaBUuTena Ha TeppuTopruK EBpazrMincKoro KOHOMHUUYEeCKOoro
Cowza: Eepazunitickan rpynna Kazaxcrad

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaidoH KapaoTkens, yn. KasauT, a. 1/1, 4-i atax

OnAa nonyyeHua TeXHUYECKOW NoanepXKn obpawantece K annepy, obcnyxuBEaQwWeMy Bally opraH1zaumi.

EAL

PC29172—UN—31JUL23
Procesor ¥C%Pus EAC v rustine
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Informacie o pravnych predpisoch

Eypaanansik 3KOHOMUKaNbLIK 0AaK

EA30O TexHWKanblK WapTTapbiHblH TananTapelHa calikecTik benrici bap eHimaep Typanol aknapat
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
BHiM: G5/G5Plus MNpoueccopbl

Ynri: G5CS

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypa3vanblK SKOHOMMKanNbIK OAaK ayMaFblHAaFbl YOKINeTTi eKinaiH ataybl MeH MeKeHXalbl: EBpasnanbik
Ton Kasakcrad

MekeHxalibl: ACTaHa Kanacbl, "KapasTken" wafblH ayaadbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-kabat

TexHnKanelK, Kongay any ywin gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29177—UN—31JUL23
ct47125,1687121986532-76-31JUL23
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Informacie o pravnych predpisoch

Euroazijska hospodarska unia — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5 Display

Model: G510

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29167—UN—31JUL23
Displej G5 EAC v anglictine
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Informacie o pravnych predpisoch

Eepaavickuin JkoHOMUYeCcKHWA Cowa

MHdopmauma 0 NPpoAYKUWK, UMELWeR 3HaK COOTBETCTBMA TpeboBaHUAM TexXHWYeCKMX pernamedTos EASC
WzroTtoBuTens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLLA
MpoaykT: Qucnnei GS

Moagene: G510

3aeon: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexkcuka

HavMeHoBaHWe W anpec YNonaHOMOYEHHOro NpeaAcTaBUTena Ha TeppuTopyuu EBpasnMicKoro KOHOMUYEeCKoro
Cowza: EBpasuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. Actada, MUKpopaioH KapaoTkens, yn. KazauT, a. 1/1, 4-id atax

[na nonyyeHmns TeXHUYeECKO noaaepxku ofipawaiTecs K aunepy, obcnyxusaowemy sawy opraHu3auuio.

ERL

PC29173—UN—31JUL23
Displej G5 EAC v rustine

11-9



Informacie o pravnych predpisoch

Eypasuanblk, SKOHOMUKanNbIK 0fakx

EA2Q TexHWKansIK WApTTapbliHbiH TanantapbeiHa calkecTik benrici bap eHimaep Typanel aknapat
OuHgipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5 aucnneii

Ynri: G510

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapbol #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazuanblk 3KOHOMWKaNLIK 04akK ayMafblHAarbl YaKineTTl ekingid ataybl MeH MeKeHXanbl: EBpazuancik
Ton KazakcraH

MekeH¥albl: AcTaHa Kanacobl, "KapaeTken" warbiH ayaaHbl, KasaHT keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabat

TexHWKanslK, Kongay any ywid gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29178—UN—31JUL23
ct47125,1690812055824-76-31JUL23
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Informacie o pravnych predpisoch

Euroazijska hospodarska unia — EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Display

Model: G512

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29168—UN—31JUL23
G5Displej 7" EAC v angliétine
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Informacie o pravnych predpisoch

EBpasvmicKknmin IKkoHOMUYECKMA COo3a

Mudopmauma o NnpoayKUMK, UMEIOLER 3HAK COOTBETCTBUA TpeboBaHWAM TeXHMYeCKUX pernamendTos EA3C
HzroTtoButens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykr: Aucnner G5Plus

Mopene: G512

3ason: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe U agpec YNONHOMOUYEHHONO NPeaACcTaBUTENH Ha TEPPUTOpPUKM EBpasMAcKoro JKOHOMUMYECKOro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaloH KapaoTkenb, yn. KasanT, 4. 1/1, 4-@A aTax

Ons nonydeHUs TEXHMYECKOW noaaepxkn obpawaiTech K avnepy, obcayxuBallWeMy Bally opraHWsauWio.

ERL

PC29174—UN—31JUL23
G5Displej P“s EAC v rustine
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Informacie o pravnych predpisoch

EypasnAnkly 3KOHOMUKANEIK 08K

EASO TexHMKanbIK WapTTapbiHbIH TananTapbiHa caikecTik benrici 6ap eHimaep Typanel aknapar
Buaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLL
BHiM: G5Plus Oucnneiti

Ynri: G512

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6ynseapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazuvanbiK 3KOHOMUKANBIK OflaK ayMarblHAaFbl YaKiNeTTi eKingiH ataybl MEH MeKeHXalbl: EBpasuanbik
Ton KasakcraH

MekeHKalibl: AcTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafblH ayfaHbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapart, 4-kabaTt

TexHUKanblK Kongay any ywid aunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29179—UN—31JUL23
ct47125,1690812064630-76-31JUL23
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU
Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: Displej John Deere 4100, Displej John Deere 4200
Model(y): GUVS, GUMS

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA cisLo METODA CERTIFIKACIE

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2014/30/EU Dodatok II Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN 1ISO 14982:2009

Meno a adresa osoby v Eurépskom spoloCenstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 12. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL USA Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751441597202-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU
Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: Procesor typu 4600
Model(y): 4600, 4600 Premium server, GUPS

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA cisLo METODA CERTIFIKACIE

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite EMC 2014/30/EU Dodatok II Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN I1ISO 14982:2009

Meno a adresa osoby v Eurépskom spoloCenstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 12. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751446934502-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU
Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: 8,4-palcovy monitor John Deere
Model(y): 8,4-palcovy monitor John Deere, farebny 8,4-palcovy monitor John Deere F9, G408

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA cisLo METODA CERTIFIKACIE

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2014/30/EU Dodatok II Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN 1ISO 14982:2009 EN 13309: 2010-07

Meno a adresa osoby v Eurépskom spoloCenstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 12. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447098524-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU
Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: 10,4-palcovy monitor John Deere
Model(y): 10,4-palcovy displej, displej JD 10,4-palcovy monitor, G410

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA cisLo METODA CERTIFIKACIE

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2014/30/EU Dodatok II Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN I1ISO 14982:2009

Meno a adresa osoby v Eurépskom spoloCenstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 12. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447261781-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU
Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: G5/G5™" procesor
Model(y): G5CS

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA ¢isLo METODA CERTIFIKACIE
Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2014/30/EU Dodatok II Smernice
Obmedzenie pouzivania nebezpeénych 2011/65/EU Clanok 7 Smernice
substancii

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN 55032

EN 55024

EN55035
EN ISO 14982

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo€enstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost’ vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, 1A
Datum vyhlasenia: 28. november 2022 Meno: Eric Rains

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nazov: Globalny technicky manazér hardvéru elektroniky

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751460675034-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: G5 Displej
Model(y): G510

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA

cisLo

METODA CERTIFIKACIE

Obmedzenie pouzivania nebezpeénych
substancii

2011/65/EU

Clanok 7 Smernice

Smernica o elektromagnetickej kompati

bilite | 2014/30/EU

Dodatok Il Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo€enstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost’ vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, 1A

Datum vyhlasenia: 28. november 2022
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663196089-76-01DEC22

Meno: Eric Rains
Nazov: Globalny technicky manazér hardvéru elektroniky
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Informacie o pravnych predpisoch

Vyhlasenie o zhode EU

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Nazov produktu: G57"“ Displej
Model(y): G512

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich smernic:

SMERNICA

cisLo

METODA CERTIFIKACIE

Obmedzenie pouzivania nebezpeénych
substancii

2011/65/EU

Clanok 7 Smernice

Smernica o elektromagnetickej kompati

bilite | 2014/30/EU

Dodatok Il Smernice

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo€enstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Podpora zakaznikov

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, 1A

Datum vyhlasenia: 28. november 2022
Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL, 61265

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663208606-76-01DEC22

Meno: Eric Rains
Nazov: Globalny technicky manazér hardvéru elektroniky
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: Displej John Deere 4100, Displej John Deere 4200
Model(y): GUVS, GUMS

spifia(-ju) véetky prislu§né ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS cisLo METODA CERTIFIKACIE

Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016/1091 Plan 2, modul A

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN I1ISO 14982:2009 EN55032

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit' projektovi a vyrobnt dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 13. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL USA Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo
Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo

Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené
kralovstvo

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448090041-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: Procesor typu 4600
Model(y): 4600, 4600 Premium server, GUPS

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS cisLo METODA CERTIFIKACIE

Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016/1091 Plan 2, modul A

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN 1ISO 14982:2009

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit' projektovi a vyrobnt dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 13. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL USA Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo

Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo
Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené

kralovstvo

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448196363-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: 8,4-palcovy monitor John Deere
Model(y): 8,4-palcovy monitor John Deere, farebny 8,4-palcovy monitor John Deere F9, G408

spifia(-ju) véetky prislu§né ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS cisLo METODA CERTIFIKACIE

Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016/1091 Plan 2, modul A

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN I1SO 14982: 2009 EN 13309: 2010-07

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit' projektovi a vyrobnt dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 12. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo
Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo

Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené
kralovstvo

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448296271-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: 10,4-palcovy monitor John Deere
Model(y): 10,4-palcovy displej, displej JD 10,4-palcovy monitor, G410

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS cisLo METODA CERTIFIKACIE

Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016/1091 Plan 2, modul A

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo d'alSimi normativnymi dokumentmi:
EN I1ISO 14982:2009

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit' projektovi a vyrobnt dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost’ vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 15. aprila 2021 Meno: Scott Torgerson

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL USA Nazov: Veduci expedicie elektronickych zariadeni

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo

Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo
Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené

kralovstvo

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751450330329-76-02JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: G5/G5™" procesor
Model(y): G5CS

spifia(-ju) vetky prislu§né ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS CisLo METODA CERTIFIKACIE
Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016/1091 Plan 2, modul A
Obmedzenie pouzivania niektorych S.1. 2012/3032 Cast 2, Oddiel 12

nebezpecnych latok v elektrickych a
elektronickych zariadeniach podfa nariadeni

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit projektovu a vyrobnu dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 28. novembra 2022 Meno: Eric Rains

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nazov: Globalny manazér hardvéru elektroniky

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo
Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo

Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené
kralovstvo

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1751554708149-76-03JUL25
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: G5 Displej
Model(y): G510

spifia(-ju) véetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS CisLo METODA CERTIFIKACIE
Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016 / 1091 Plan 2, modul A
Obmedzenie pouzivania niektorych S.1. 2012 / 3032 Cast 2, Oddiel 12

nebezpecnych latok v elektrickych a
elektronickych zariadeniach podfa nariadeni

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN55032

EN55024

EN55035
EN ISO 14982

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit' projektovi a vyrobnt dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 28. novembra 2022 Meno: Eric Rains

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nazov: Globalny manazér hardvéru elektroniky

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo
Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo

Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené
kralovstvo

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663251172-76-01DEC22
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Informacie o pravnych predpisoch

iené kralovstvo — , i 2
Spojené kralovstvo — Vyhlasenie o zhode
Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

NizSie podpisany tymto vyhlasuje, ze:

Produkt: G57"“ Displej
Model(y): G512

spifia(-ju) vetky prisludné ustanovenia a zakladné poZiadavky nasledujlcich predpisov Spojeného kralovstva:

PREDPIS CisLo METODA CERTIFIKACIE
Predpisy o elektromagnetickej kompatibilite S.1. 2016 / 1091 Plan 2, modul A
Obmedzenie pouzivania niektorych S.1. 2012 / 3032 Cast 2, Oddiel 12

nebezpecnych latok v elektrickych a
elektronickych zariadeniach podfa nariadeni

Produkt je v zhode s tymito Standardmi a/alebo dalSimi normativnymi dokumentmi:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Meno a adresa osoby, opravnenej zostavit projektovu a vyrobnu dokumentaciu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Spojené kralovstvo
EUConformity@JohnDeere.com

Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.

Miesto vyhlasenia: Urbandale, lowa, USA

Datum vyhlasenia: 28. novembra 2022 Meno: Eric Rains

Vyrobny zavod: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nazov: Globalny manazér hardvéru elektroniky

Importér produktov Ag&Turf John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Spojené kralovstvo
Importér lesnickych produktov: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Spojené kralovstvo

Dovozca konstrukcie: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA, Spojené
kralovstvo

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663290093-76-01DEC22
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Uvod k displeju

Pomocnik na obrazovke

PC15300—UN—19MAR13

Aplikacia Centrum pomoci a Informaéné tlagidlo

Centrum pomoci je doplnkom papierového vydania
manualu pre operatora. Pred pouzivanim si precitajte
Priru¢ky operatora.

Zobrazenie Centra napovedy

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaciu Centra napovedy.

DX,PC,INTRO,HELP-76-17DEC15

CommandCenter 4. generacie

CommandCenter 4. generacie od spolo¢nosti John
Deere je navrhnuty s ohfadom na maximalnu
jednoduchost’ pouzitia a produktivitu. Jeden softvérovy
systém zabezpeduje zhodnost, zatial €¢o hardvérové
moznosti zabezpecuju cely rad cenovych urovni a
funk&nosti. Displej CommandCenter je pripojeny ku
CommandARM. V ponuke su displeje s uhloprieckou 7,
8,4 a 10 palcov.

POZNAMKA: Softvér v zariadeni CommandCenter™ 4.
generacie sa nachadza v procesore, nie v displeji.

CommandCenter 4100 (7 palcov)

———
(T57)

@

PC17356—UN—03DEC13
4100 CommandCenter

® Moduly pre stranku Spustit’ su rovnaké ako na 10-
palcovom displeji

® Ak chcete zobrazit programové tlacidla skratiek,
musite ich rozbalit.

4200 CommandCenter (8,4 palca) a 4600
CommandCenter (10 palcov)

PC17355—UN—03DEC13
CommandCenter 4200 a 4600

® Na titulnej liSte sa zobrazuje aktualne zobrazena
stranka Spustit’

® Velké Centrum stavu zobrazuje viac informacii
® Programové tlacidla skratiek su stale zobrazené.

¢ch177nn,1685614419187-76-01JUN23

Procesor CommandCenter 4. generacie

Softvér CommandCenter 4. generacie bezi na
procesore oddelenom od displeja.

POZNAMKA: Uvedené st maximalne moZnosti pre
kaZdy procesor. V zavislosti od konfiguracie stroja
nemusia byt niektoré funkcie dostupné.
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PC25546—UN—19APR18
Procesor 4100 a 4200

PC25545—UN—19APR18

Procesor typu 4600

Procesor 4100 a 4200

e 1 vstup pre video kameru
e 1 vstup USB
e 1 vystup pre displej

Procesor 4600

4 vstupy pre video kamery

4 vstupy USB

2 vystupy na displej

Moznost zvySenia vykonu pre buduce pouzitie

¢ch177nn,1685614419134-76-01JUN23

Pridavny monitor

2]w

-

[J

Tlacidlo Prehodit

PC28687—UN—25AUG22

POZNAMKA: Rozsirovaci monitor je podporovany len
na displeji 4600 CommandCenter a univerzalnom
displeji 4640.

Pridavny monitor je sekundarny displej pouzivany na

zobrazenie druhej aktivnej stranky Spustit.

A POZOR: Zabrante nebezpecenstvu trazu.
Uistite sa, ze je stroj v parkovacom rezime a

pocas celého procesu instalacie udrziavajte

elektrické napajanie. Pri restarte displeja:

Vypnu sa vSetky aplikacie.

>

Nebudu sa zobrazovat’ Ziadne systémové
hlasenia.

POZNAMKA: Pred montéZou alebo demontaZou
sekundarneho displeja dokoncite pracu na
vSetkych poliach, ktoré ste uZ zacali.

Ked sa zaznamena alebo odstrani sekundarny displej,
vyzaduje sa opatovné spustenie systému.

POZNAMKA: Rozsirovaci monitor nepodporuje
simultanne prezeranie dvoch stranok Spustit' z tej
istej riadiacej jednotky.

Stlacte tlacidlo Prehodit, aby ste preniesli aktivnu
stranku Spustit' na sekundarny displej. Cela
funkcionalita prenesenej stranky Spustit zostane
aktivna na roz8irovacom monitore. Nasledujluca stranka
Spustit v aktivnom suUbore sa stane aktivnou strankou
Spustit na primarnom displeji.

Funkcia na prechadzanie strankami Spustit’ zostane
aktivovana na primarnom displeji, avSak stranka Spustit
presunuta na sekundarny displej sa odstrani z rotacie.

Znova stlacte tlacidlo Prehodit, ¢im prehodite aktivne
stranky Spustit’ na displejoch.

ch177nn,1685614447116-76-28JUN23
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Struktara stranky jazdy

30.0001t
Track Spaing

u]uJ

.0 in
il shift Increment

MY

PC17353—UN—03DEC13
Stranka jazdy na 8,4-palcovom (4200) a 10-palcovom
(4600) displeji

Track Spacing
Shift Track

PC17354—UN—O3DEC13
Stranka jazdy na 7-palcovom displeji (4100)

A—Ponuka

B—Programové tlacidla skratiek

C—Tlacidla Nasledujuca alebo Predchadzajica stranka jazdy
D—Centrum stavu

E—Stranka jazdy

F—Titulna lista/vyber stranky jazdy

Ponuka (A) obsahuje vSetky aplikacie nainstalované v
displeji a stroji.

Programové tlacidla skratiek (B) poskytuju rychly
pristup k ¢asto pouzivanym aplikaciam a funkciam. Na
7-palcovom displeji stlacte tlagidlo na rozbalenie, aby sa
programové tlacidla skratiek zobrazili.

Tlacidla Nasledujuca a Predchadzajuca stranka
jazdy (C) prepinaju cez viaceré stranky jazdy.

Stlacenim oznaceného miesta (D) zobrazte Centrum
stavu. Délezité informacie tykajuce sa funkcii displeja
su zvyraznené. Patri medzi ne sila signalu GPS a
dostupné volné miesto v Ulozisku.

Stranka jazdy (E) sa konfiguruje pomocou aplikacie
Spravca usporiadania.

Na 8,4 a 10-palcovych displejoch stlacte titulnu listu

(F) pre zobrazenie stranky Vyber stranky jazdy. Zo
zoznamu dostupnych stranok vyberte stranku jazdy.

(Pre informaciu o pouzivatelskej Uprave stranky jazdy
pozri aplikaciu Spravca usporiadania.)

DX,PC,INTRO,RUNPAGE-76-30APR18

Centrum stavu

®

PC17275—UN—13AUG13
A—Centrum stavu 8,4 a 10-palcového displeja
B—Centrum stavu 7-palcového displeja

Centrum stavu zvyrazfiuje délezité informacie funkcii
displeja, ako je sila signalu GPS a oznamenia.
Nachadza sa na titulnej liste na 8,4 a 10-palcovych
displejoch, a v favom dolnom rohu na 7-palcovom
displeji.

Stlacenim Centra stavu zobrazite dalSie informécie v
novom okne. Rozbalené Centrum stavu umoZziuje
rychly pristup k oznameniam a nastaveniam.

POZNAMKA: Datum a éas a stav uloZiska sa v Centre
stavu zobrazuju stale.
Dalsie zobrazené informéacie zavisia od
konfigurécie a notifikécii stroja.

DX,PC,INTRO,STATUS-76-23APR18

Programové tlacidla skratiek
_-@ ™ | Be 3_' (i) -

PC17276—UN—13AUG13
A—Programové tlacidla skratiek

Programové tlacidla skratiek (A) zobrazuju informacie o
stave a umoznuju rychly pristup k funkciam aplikacie.

«

PC17277—UN—13AUG13
B—Tlacidlo Rozsirit’ na 7-palcovom displeji

Programové tlagidla su vzdy viditelné pozdiZ dolnej
Casti 8,4 a 10-palcového displeja. Na 7-palcovom
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Uvod k displeju

displeji stlacte tlacidlo Rozsirit' (B) pre zobrazenie
programovych tlacidiel.

(Informacie o prispésobeni listy so skratkami su
uvedené v aplikacii Spravca usporiadania.)

DX,PC,INTRO,SHORTCUTBAR-76-23APR18

Ponuka

PC28688—UN—25AUG22
Tlacidlo Ponuka

Volbou tlagidla Ponuka rozbalite zoznam vSetkych
aplikacii na displeji a stroji. Oznacenim lavych zaloziek
zobrazite rézne skupiny aplikacii.

POZNAMKA: Dostupné aplikécie sa lidia v zavislosti od
konfigurécie stroja.

ct47125,1663940824410-76-26SEP22

Aktivacia Basics
Na pouzivanie displeja 4. generacie sa vyZaduje
aktivacia Basics.

Obratte sa na predajcu John Deere a poziadajte ho o
prenos aktivacie Basics z nefunkéného displeja do
nového.

Ak displej nema aktivaciu Basics, pristup bude
obmedzeny na nasledujuce aplikacie:

Spravca softvéru

Jazyk a jednotky

Spravca suborov

Displej a zvuk

Centrum diagnostiky

POZNAMKA: Bez aktivécie Basics sa udaje nedaju
exportovat.

AL70325,0000590-76-06NOV19

Dalsie aktivacie
POZNAMKA: V pripade straty alebo kradeZe zariadenia
su aktivacie softvéru neprenosné.

Na odomknutie pokrocilych funkcii displeja su potrebné
dalSie aktivacie. Aktivacie mozete najst vyberom

tlacidla Ponuka > karty Systém > aplikacie Spravca
softvéru > karty Aktivacie.

K dispozicii su nasledujice aktivacie:
AutoPath

AutoTrac

Automatizacia ota€ania AutoTrac
AutoTrac RowSense
Synchronizacia udajov
Navadzanie prisluSenstva
Zdielanie udajov na poli
Synchronizacia stroja

Riadenie sekcii

Kontaktujte predajcu produktov John Deere a zakupte si
aktivacie.

¢ch177nn,1685614480351-76-01JUN23

Ukazkové aplikacie

V aplikacii Spravca softvéru su dostupné ukazkové
aktivacie, ktoré slizia na vyskuSanie funkcii displeja.
Modra kontrolka vedla funkcie znamena, Ze je zapnuty
predvadzaci rezim.

Predvadzaci reZim je dostupny z vyroby a mozno ho
pouzivat 15 hodin. Napriklad demo AutoTrac sa
odpocitava len vtedy, ked je aktivované.

ch177nn,1685614480317-76-01JUN23
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Displej a zvuk

N -

PC28689—UN—25AUG22
Displej a zvuk

Aplikacia Zobrazenie a zvuk upravuje jas displeja a
nastavenie hlasitosti.

Ak je pripojenych viacero displejov, pomocou tejto
aplikacie nastavite, ktoré funkcie sa zobrazia na
kazdom z displejov.

Ak dotyky obrazovky neaktivuju spravne miesta,
vykonajte kalibraciu dotykovej obrazovky.

POZNAMKA: Displeje 4. generécie maju dotykové
obrazovky reagujuce na tlak, kompatibilné so
Standardnymi dotykovymi perami.

Viynimky: Monitory 4200 a 4240 maju citlivé
dotykové obrazovky, ktoré vyZaduju dotyk prsta,
dotykové pero alebo iny vodivy vstup.

Zobrazenie casti Displej a zvuk

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Stlaéte aplikaciu Displej a zvuk.

ZIDXK1X,1749797261526-76-13JUN25

Jas
Jas a rezim farieb

e Automaticky rezim
Automaticky rezim je odporucané nastavenie. Toto
synchronizuje jas displeja so spinacom osvetlenia

kabiny. Ak je osvetlenie kabiny vypnuté, displej bude v
rezime cez deh. Ak je osvetlenie kabiny zapnuté, displej
® Rezimy cez den a v noci

bude v rezime v noci.
® )
¥ 5
A -
A
®

PC15319—UN—20MAY 13

A—Rezim cez den
B—Rezim v noci

Vyberom jedného z tychto reZimov zabranite
nastavovaniu jasu podfla spinac¢a osvetlenia kabiny.

POZNAMKA: Nastaveny reZim nenastavuje jas druhého
displeja. Jas tohto displeja nastavite v jeho
nastaveniach.

Nastavenia jasu

®

PC15320—UN—20MAY13
A—Denné nastavenia
B—Noc¢né nastavenia

Stlacenim jedného z tlacidiel nastaveni zobrazte
stranku prislusného rezimu jasu.

© €+ = ®

PC15321—UN—20MAY13
C—Jas displeja
D—Jas v kabine

V zavislosti na rezime vybranom pomocou tlacidla
nastaveni nastavte jas displeja a jas v kabine —
pomocou tlacidiel plus (+) a minus (-).

DX,PC,DISP,BRIGHT-76-07APR17

Zvuk

Displej Hlasitost’

PC15322—UN—20MAY 13

Hlasitost displeja zmerite stlacanim tlaCidla zvySenia (+)
alebo znizenia (-).

DX,PC,DISP,SOUND-76-21DEC15

Viaceré displeje

5

Viaceré displeje

PC28690—UN—25AUG22
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POZNAMKA: Podpora viacerych obrazoviek sa lisi v
zavislosti od zariadenia. Informacie o kompatibilite
s konkrétnym strojom najdete v dokumentacii ku
kompatibilite s displejom 4. generaciou na webovej
stranke StellarSupport.

POZNAMKA: Aktualizacie operadného systému 4.
generacie 2015-1 (8.12.2500-17) a novsie vypinaju
aplikacie presného pofnohospodarstva, ked’ sa zisti
sekundarny displej GreenStar. Aby ste mohli na
displeji CommandCenter 4. generacie ovladat
funkcie presného polnohospodarstva s tymito
verziami softvéru, odpojte v kabine displej
GreenStar.

CommandCenter 4. generacie mozno nakonfigurovat’
tak, aby fungoval s nasledujucimi displejmi John Deere:
® Displej GreenStar 3 2630

e Univerzalny displej 4240

® Univerzalny displej 4640

Niektoré aplikacie, ako napr. AutoTrac, nemézu byt
spustené na oboch displejoch naraz.

Aktivacie sa medzi displejmi neprenasaju. Druhy displej
musi mat’ vlastné aktivacie, aby na ilom mohli byt
spustené aplikacie AMS.

Na pouzivanie viacerych displejov je potrebné mat
doplnkovy hardvér. DalSie informacie vam poskytne
predajca spoloénosti John Deere.

PC23195—UN—180CT16
Univerzalny displej 4640

InStalacia displeja GreenStar 3 alebo displeja 4.
generacie

POZNAMKA: Aplikécie presného polnohospodarstva
(GreenStar alebo AMS) povolte len na jednom
displeji. Ak povolite aplikacie precizneho
polnohospodarstva na viacerych displejoch,
navadzanie a iné aplikacie nebudu fungovat’
spravnym spésobom.

1.

Uistite sa, Ze kluCovy spina¢ a CommandCenter su
vypnuté.

. Pripojte kabelaz displeja ku konektoru rohového

stipika a 26-kolikovému konektoru na zadnej strane
displeja.

. Otocte klu€om v spinacej skrinke do polohy zapnuté.
. CommandCenter bude vyhladavat druhy displej na

zbernici CAN pridavného zariadenia priblizne 60
sekund. Ak bol CommandCenter predtym v rezime
primarneho zobrazenia, zobrazi sa hlasenie "Zistilo
sa viacero zobrazeni".

. Vyberte konfiguratné nastavenie:

Primarny displej

e V tomto pripade tito moznost NEPOUZIVAJTE.
Tento rezim sa pouziva iba ak nie je namontovany
druhy disple;j.

Viacero displejov — prehliadac prislusenstva

e Na druhom displeji sa zobrazia aplikacie
precizneho polnohospodarstva.

® Prislusenstvo ISOBUS sa zobrazuje na displeji
CommandCenter alebo na druhom displeji v
zavislosti od nastaveni prisluSenstva "DalSi
displej VT".

POZNAMKA: Ak prislusenstvo ISOBUS nema
funkciu "Dalsi displej VT", prisluSenstvo sa bude
zobrazovat’ na displeji, ktory sa zapol skor.

Rozsirené nastavenie

® Manualne nastavenie konfiguracie.

. Vypnite a zapnite spinac¢ Startovacieho kluc¢a, ¢im

ulozite nastavenia.

Po zmene nastaveni displeja je potrebné vykonat
prisludné zmeny aj v ostatnych displejoch.

Ak je vybrany reZim s primarnym displejom, na
druhom displeji deaktivujte bud displej GreenStar,
ovladac uloh a virtualny terminal zbernice
prislusenstva (VT), alebo odpojte druhy displej.

Ak chcete ziskat' pristup k viacerym nastaveniam
displeja na univerzalnom displeji 4240 alebo 4640,
vyberte tla¢idlo Menu> karta Systém> Aplikacia
Displej a zvuk> karta Viacnasobné zobrazenie.

Ak chcete ziskat pristup k viacerym nastaveniam
displeja na univerzalnom displeji GreenStar 3,
vyberte tlacidlo Menu> tlagidlo Displej> tlacidlo
Diagnostika> karta Viacnasobné zobrazenie.

Demontaz displeja GrenStar 3 alebo displeja 4.
generacie

1.

Uistite sa, Ze kluCovy spina€ a CommandCenter su
vypnuté.
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2. Kabelaz displeja odpojte od konektora s 26
kontaktmi v zadnej Casti displeja.

3. Otocte klu€om v spinacej skrinke do polohy zapnuté.

4. CommandCenter bude vyhladavat druhy displej na
zbernici CAN prisluSenstva priblizne 2 — 3 minuty. Ak
bol predtym systém CommandCenter v jednom z
rezimov s viacerymi displejmi, zobrazi sa sprava
"Druhy displej nenasiel".

5. Vypnite a zapnite spina¢ Startovacieho kluca, ¢im
ulozite nastavenia.

Demontaz displeja tretej strany

1. Uistite sa, Ze kfuCovy spinaé a CommandCenter su
vypnuté.

2. Odpojte kabelaz displeja od displeja tretej strany.
3. Otocte klu€om v spinacej skrinke.

4. Displej CommandCenter bude vyhladavat druhy
displej na zbernici CAN prisludenstva priblizne 2 — 3
minuty. Ak bol predtym systém CommandCenter v
jednom z rezimov s viacerymi displejmi, zobrazi sa
sprava "Druhy displej nenasiel". Ak sa sprava "Druhy
displej sa nenasiel" nezobrazi do 3 minut, prejdite ku
kroku 5.

5. Ubezpedte sa, Ze systém CommandCenter je v
rezime primarneho displeja a Ze displej tretej strany
je odpojeny.

6. Vypnite a zapnite spina¢ Startovacieho kluca, ¢im
ulozite nastavenia.

ch177nn,1685614567146-76-01JUN23

Nastavenia Viacero displejov

POZNAMKA: Jednotlivi zmenu tychto nastaveni
NEODPORUCAME.

Viacero displejov v stroji sa €asto pouZiva na su¢asné
poskytovanie réznych typov informacii operatorovi, ¢o
umoznuje lepsSie riadenie, monitorovanie a
rozhodovanie.

Existuju dva spdsoby pouzivania viacerych displejov.
Oba displeje mozu byt displejmi aplikacie Precision Ag
alebo jeden z nich m&zZe byt displejom aplikacie
Precision Ag, zatial €¢o druhy je roz8irenym monitorom.
Konfiguracia nastaveni viacerych displejov je potrebna
len pri pouziti dvoch displejov Precision Ag; pri
rozSirenom monitore nie su potrebné zZiadne zmeny.

Napriklad na traktoroch 8R sa pouZiva viacero
displejov. Tieto displeje mozZno nastavit dvoma
spdsobmi.

1.CommandCenter je integrovany s volitelnym
rozSirenym monitorom. Oba monitory pracuju s
rovnakym procesorom, takze nie je potrebné
konfigurovat nastavenia viacerych zobrazeni.

2.CommandCenter je sparovany s univerzalnym
displejom G5. Kazdy displej ma vlastny procesor,
takze je potrebné nakonfigurovat nastavenia
viacerych displejov.

Displej CommandCenter sluzi ako primarne rozhranie
na monitorovanie a ovladanie prevadzky stroja a
zobrazovanie informacii, ako su navadzanie,
nastavenia stroja, ovladacie prvky prisluSenstva a udaje
o vykone. Pridavny monitor, ktory sa zvy€ajne montuje
na pravej strane kabiny, sa méze pouzivat na
zobrazovanie dalSich informacii, ako su zdznamy z
kamier, dokumentacia, mapovanie terénu alebo
diagnostické nastroje.

Ak je potrebné funkcie konfigurovat samostatne,
vypinajte a zapinajte ich pomocou prepinacov. Potom
pre kazdu funkciu zvolte prioritu.

Aplikacie presného polnohospodarstva

Aplikacia Precision Ag je zobrazovacia aplikacia, ktora
vyuziva technologické rieSenia na presné
pofnohospodarstvo zaloZzené na udajoch. Tieto
aplikacie su navrhnuté tak, aby pomahali
polnohospodarom prijimat’ informované rozhodnutia na
optimalizaciu prevadzky.

Tieto aplikacie umoziuju polnohospodarom
zhromazdovat udaje v realnom Case, pouzivat
mapovanie poli, analyzovat variabilitu poli a zavadzat
postupy riadenia Specifické pre danu lokalitu s ciefom
zvysit’ produktivitu, zniZit naklady na vstupy,
minimalizovat vplyv na Zivotné prostredie a zlepsit
celkovu udrzatelnost fariem.

Vyuzite aplikacie Precision Ag na zvySenie efektivnosti,
presnejSie rozhodovanie a dosiahnutie lepsSich
vysledkov.

Medzi aplikacie Precision Agpatri AutoTrac, Riadenie
sekcii a Dokumentécia.

Prehliada¢ prislusenstva ISOBUS

Prehliada¢ pridavného zariadenia ISOBUS urcuje, i
mbze CommandCenter zobrazovat rozhrania
virtualneho termindlu (VT).

Prehliada¢ 2 prislusenstva ISOBUS

POZNAMKA: Ak nie je pripojeny pridavny monitor, je
prepina¢ ISOBUS Implement Viewer 2 zatieneny.

Prehliadag 2 prisluSenstva ISOBUS uréuje, &i systém
CommandCenter mbze zobrazovat rozhranie VT na
pridavnom monitore.

Certifikacia ISOBUS

Prepina¢ Certifikacie ISOBUS zakaze pouzivanie
pévodného monitora GreenStar na displeji 4. generacie.
Pre povolenie pouzivania pévodného monitora
GreenStar, vypnite spina¢ Certifikacie ISOBUS.

Ovladac¢ uloh
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DOLEZITE: Aplikacie Presné polnohospodarske
aplikacie (GreenStar alebo AMS) NEZAPINAJTE
na oboch displejoch. Navadzanie a iné aplikacie
nebudu fungovat’ spravnym spésobom.

POZNAMKA: Prehliadaé prislusenstva ISOBUS je na
displejoch GreenStar 2 a GreenStar 3 znamy aj pod
nazvom ISOBUS VT.

Ovladac uloh (TC) ur€uje, ¢i CommandCenter moze
odosielat’ a prijimat’ povely TC do/z riadiacich jednotiek
pridavného zariadenia. Medzi ne patria spravy riadenia
sekcii.

Suborovy server

POZNAMKA: Pri pouZivani viacerych displejov sa
presvedcte, Ci je suborovy server aktivny len na
jednom displeji.

Suborovy server sluzi na vymenu suborov alebo
lubovolnych dat medzi strojom a prisluSenstvom, ako
su konfigura&né subory, tabulky hnojiv a jazykoveé
subory.

Suborovy server vyZaduje na funkciu USB jednotku.
Data odoslané z prisluSenstva sa ukladaju na USB
jednotku v prie€inku Fileserver.

Nastavenie priority

POZNAMKA: Ak chcete zobrazit prioritu na kaZdom
displeji, kliknite na tlacidlo virtualneho terminalu v
stavovej centrale.

Nastavenie priority, zname aj ako Priklad funkcie, urcuje
prioritu displeja po€as nacitavania roznych funkcii.
Napr. ak méa Prehliadag prisluSenstva v systéme
CommandCenter prioritu 1 a displej GreenStar 3 2630
ma prioritu (priklad funkcie) 2, potom sa prislusenstvo
ISOBUS vo vacsine pripadov zobrazi na
CommandCenter.

¢ch177nn,1685614583368-76-23MAY 24

Kalibracia displeja

Kalibracia dotykovej obrazovky méze byt potrebna, ak
obrazovka nezaznamenava dotyky na pozadovanych
miestach. Dotykova obrazovka je kalibrovana v tovarni
a nemalo by byt potrebné ju kalibrovat' za normalneho
pouzivania. Ak kalibracia nevyrieSi problém, obratte sa
na predajcu produktov John Deere.

1. Stlacte tlaCidlo Ponuka > karta Systém > aplikacia
Displej a zvuk > karta Kalibracia.

2. Zvolte moznost Spustit’ kalibraciu.

3. Na prevedenie obsluhy kalibraénym procesom je k
dispozicii symbol "X" a pokyny.

4. Po kazdom stladeni "X" sa pokyny zmenia a "X" sa
presunie na iné miesto na obrazovke.

POZNAMKA: Pri poruche dotykovej obrazovky mozZno
pouzit USB mys. Pripojte mys do USB portu
displeja.

AL70325,00005F8-76-30JUL20
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Datum a cas

Datum a céas

Datum a ¢as

PC28691—UN—25AUG22

Informacie od aplikacie Datum a €as sa pouzivaju v
niekolkych délezitych funkciach systému. Medzi ne patri
zaznamenavanie chyb, aktivacie a zaznamenavanie
udajov.

Datum a &as sa nastavuju automaticky, ked ma prijimac
GPS platny signdl. V takom pripade staci nastavit
Casové pasmo.

Aktualny datum a Cas je mozné kedykolvek zistit po
zvoleni Centra stavu v hornej ¢asti na hlavnej stranke.

POZNAMKA: Nastavenie datumu a éasu mé vplyv na
filtrovanie udajov o navadzani a dokumentacie na
displeji alebo v softvéri pocitaca.

Navigovanie do €asti Datum a ¢as

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Datum a ¢as.

ct47125,1663943359087-76-26SEP22

Zmena aktualneho datumu

PC15315—UN—15MAY 13
A—Datum nastaveny obsluhou
B—Datum urcéeny systémom GPS

Datum mozno zmenit' iba ak nie je GPS zapojené alebo
nie je k dispozicii signal GPS. Inak sa datum nastavuje
signalom GPS.

Format datumu nezavisi na signale GPS. Mbzete ho
zmenit' kedykolvek.

1.
2.
3.

Nastavte deri, mesiac alebo rok.
Pomocou klavesnice zadajte spravnu hodnotu.

Stlacenim tlacidla Hotovo potvrdte zmeny. Stlaéenim
tlaCidla Zrusit sa vratite na predchadzajucu stranku
bez potvrdenia zmien.

Format datumu
1. Stlacte pole formatu datumu.

2. Vyberte zo zoznamu pozadovany formatu datumu.

3. Stlacenim tlacidla Hotovo potvrdte zmeny. Stlacenim
tlaCidla Zrusit sa vratite na predchadzajucu stranku
bez potvrdenia zmien.

DX,PC,DATE,DATE-76-21DEC15

Zmena aktualneho ¢asu

%

A—Cas nastaveny obsluhou
B—Cas uréeny systémom GPS

“©

PC15316—UN—15MAY 13

Cas mozno zmenit iba ak nie je GPS zapojené alebo
nie je k dispozicii signal GPS. Inak sa ¢as nastavuje
signalom GPS.

Casova zona a format asu nezavisia na signale GPS.
MézZete ich zmenit kedykolvek.

1.

. Pomocou klavesnice zadajte spravnu hodnotu.

Stlacte hodiny alebo minuty.

w N

. Stlacenim tlacidla Hotovo potvrdte zmeny. Stlaéenim
tla€idla Zrusit' sa vratite na predchadzajicu stranku
bez potvrdenia zmien.

Casova zéna

1. Vyberte svetadiel alebo ocean a stladte tlagidlo Dalej.
2. Viyberte krajinu a stlaéte tlagidlo Dalej.

3. Vyberte &asovu zénu a stladte tlagidlo Dale;.

4. Potvrdte vybranu ¢asovu z6nu a stlacte tlaCidlo OK.
Format ¢asu

Pomocou tladidla nastavte 12-hodinovy alebo 24-
hodinovy format casu.

DX,PC,DATE, TIME-76-21DEC15
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Jazyk a jednotky

Jazyk a jednotky

PC28692—UN—25AUG22
Jazyk a jednotky

Aplikacia Jazyk a jednotky sa pouziva na zmenu jazyka,
formatu Cisel a jednotiek merania.

Pre displej a riadiace jednotky zobrazené v ISOBUS VT
mozno nastavit odliSné nastavenia. StlaCenim jednej z
kariet zmenite nastavenia.

Prejdite na Jazyk a jednotky

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Jazyk a jednotky.

ct47125,1663944930163-76-26SEP22

Nastavenie jazyka a jednotiek

Displej

Zo zoznamov vyberte jazyk, format Cisel a jednotky
merania.

ISOBUS VT

Riadiace jednotky pouzZivajuce na zobrazenie terminal
ISOBUS VT mézu pouzivat iné jednotky merania ako
zvySok zobrazenia. Zruste zacliarknutie pola PouZivat’
rovnaké jednotky merania ako displej, ¢im povolite
zoznamy pre tieto poloZky:

Formét Cisel

Vzdialenost

Plocha

Objem

Ukostrenie

Teplota

Tlak

Sila

Ulozenie nastaveni

Po vybere novych nastaveni stlacte tlaCidlo Ulozit. Na
uplatnenie zmien treba displej resStartovat.

DX,PC,LANG,SETTINGS-76-21DEC15
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Spravca softvéru

Spravca softvéru

PC28693—UN—25AUG22
Spravca softvéru

Spravcu softvéru mdzete pouzit na aktualizovanie
softvéru, aktivaciu funkcii a zistenie podrobnosti o verzii
softvéru.

Prechod k aplikacii Spravca softvéru
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Spravca softvéru.
Softvérové balicky

Softvér a subory pomocnika softvéru displeja 4.
generdcie su rozdelené do bali¢kov. Na karte InStalacie
a aktualizacie a na karte Informacie o verzii je kazdy
balicek uvedeny samostatne.

Operacny systém 4. generacie

4

OS | ]
PC28694—UN—25AUG22

e Obsahuje operagny systém displeja a zakladné
aplikacie.

Pomocnik pre operacny systém 4. generacie

\K‘_’fﬁ
PC28695—UN—25AUG22

e Obsahuje subory pomocnika aplikacii displeja.

Aplikacie AMS

® Obsahuje softvér displeja.

PC28808—UN—20SEP22

Aplikacie stroja

F |
| |

=7/
PC28817—UN—20SEP22
® Obsahuje softvér stroja. InStalaciu balicka moze

vykonat len predajca John Deere so systémom
Service ADVISOR.

Pomocnik pre aplikacie stroja

PC28818—UN—20SEP22

® Obsahuje subory pomocnika aplikacii stroja. Bali¢ek
mozno nainstalovat bez systému Service ADVISOR.

POZNAMKA: Balicky pomocnika na obrazovke
obsahuju kaZdy jazyk, ktory displej podporuje.

¢ch177nn,1685614648442-76-01JUN23

Aktualizacia softvéru displeja a riadiacej
jednotky

Aktualizacie softvéru sa pravidelne vydavajua pre

displeje 4. Generacie, aby poskytovali vylepSenia a
zvy8enie vykonu. Tieto aktualizacie su spravované
pocitacovou aplikaciou s nazvom Spravca softvéru.

POZNAMKA: Program John Deere Software Manager
vyZaduje podporu 32-bitovych aplikacii.

Aktualizacie softvéru pre systémové komponenty
GreenStar, ako su prijimace StarFire, AutoTrac
Universal a GreenStar Rate Controller, sa tiez stahuju
pomocou softvéru Software Manager. Aktualizacné
subory sa skopiruju na jednotku USB spolu s
aktualizaciami displeja. Ak su komponenty pripojené k
zariadeniu, aktualizuju sa pomocou displeja po vloZeni
jednotky USB.

Zistenie verzii softvéru na displeji

Cisla verzii vetkych nainstalovanych softvérovych
bali¢kov su k dispozicii na karte Informacie o verzii
v Spravcovi softvéru.

Stiahnutie aktualizacii softvéru

PC15348—UN—11JUL13
Jednotka USB
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Spravca softvéru

Odporuca sa USB klu¢ naformatovany na FAT32 s
aspon 16 GB. DalSie informacie o poziadavkach na
jednotku USB najdete v Casti Jednotka USB v Casti
Spravca suborov.

Aktualizacie softvéru su k dispozicii na stiahnutie:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

Po skopirovani najnovsieho softvéru na USB zariadenie
ho vezmite do stroja a nainstalujte aktualizaciu.

InStalacia aktualizacii softvéru
Jednotka USB
1. Zasurite jednotku USB do USB portu displeja.

A

®

A—Tlacidlo Nainstalovat’ softvér

2.

PC23932—UN—21MAR17

Ked sa zobrazi stranka Moznosti jednotky USB,
vyberte tladidlo Nainstalovat softvér (A). Zobrazi sa
karta InStalacie a aktualizacie v aplikacii Spravca
softvéru.

. Vyberte "Zobrazit aktualizacie pre displeje"
alebo"Zobrazit aktualizacie pre ostatné zariadenia" a
stlacte tlacidlo Dalsi.

. Zobrazia sa iba bali¢ky softvéru novsie, ako aktualne
nainstalované. VSetky predvolené baliky softvéru pre
zobrazenie su vybraté.

. Stlacte tlacidlo InStalovat. Ak aktualizacia nezacne,
postupuijte podla sprav na obrazovke, aby sa vyrieSili
konflikty.

A POZOR: Zabrante nebezpecenstvu trazu.

Uistite sa, ze je stroj v parkovacom rezime a
pocas celého procesu instalacie udrziavajte
elektrické napajanie. Pocas instalacie softvéru:

Vypnu sa vSetky aplikacie.

Nebudu sa zobrazovat’ Ziadne systémové
hlasenia.

Neodpajajte jednotku USB.

®

PC28696—UN—25AUG22
A—Indikator priebehu

B—Zelené zaskrtavacie znamienko

6. Ukazovatel priebehu (A) zobrazuje percento
indtalacie kazdého bali¢ka. Zelena znacka
oznacenia (B) sa zobrazi po Uspesnej instalacii

balicka.

. Po ukongeni softvérovej aktualizacie sa zobrazi
sprava. Na dokonc&enie instalacie niektorych bali¢kov
softvéru je potrebny restart. Displej reStartujete
stladenim tlacidla ReStartovat.

Vyberte jednotku USB a vratte naspat do pocitaca.
Pre nahratie navratnych suborov spustte pomécku
spravcu softvéru.

POZNAMKA: Navratné subory obsahuji informécie o
verzii softvéru a pouZzivaju sa pre pomoc predajcom
s podporou displeja a stroja.

Online aktualizacie

1. Na karte InStalacia a aktualizacie zvolte Hladat
aktualizacie online. Displej vyhlada dostupné

aktualizacie.

. Vyberte "Zobrazit' aktualizacie pre displeje"
alebo"Zobrazit' aktualizacie pre ostatné zariadenia” a
stlacte tlaCidlo Dalsi.

Zobrazia sa iba bali¢ky softvéru novsie, ako aktualne
nainstalované. VSetky bali¢ky su predvolene
vybrané.

. Zvolte tlacidlo Prevziat. Ak aktualizacia nezacne,
postupuijte podla sprav na obrazovke, aby sa vyrieSili
konflikty.

Ukazovatel priebehu (A) zobrazuje percento
stahovania kazdého bali¢ka. Zeleny hacik (B) sa
zobrazi po uspednom stiahnuti balicka.

Stlacenim tlacidla InStalacia spustite inStalaciu

prevzatych softvérovych bali¢kov.

A POZOR: Zabrarte nebezpeéenstvu urazu.
Uistite sa, ze je stroj v parkovacom rezime a

pocas celého procesu instalacie udrziavajte

elektrické napajanie. Pocas instalacie softvéru:

Vypnu sa vSetky aplikacie.

Nebudu sa zobrazovat’ Ziadne systémové
hlasenia.

Po ukonceni softvérovej aktualizacie sa zobrazi
sprava. Na dokoncenie inStalacie niektorych bali¢kov
softvéru je potrebny restart. Displej reStartujete
stlagenim tlac¢idla ReStartovat.

Vzdialené aktualizacie cez Equipment Mobile

1. Prihlaste sa do aplikacie Equipment Mobile a pozrite
si, Ci su k dispozicii nové aktualizacie softvéru.

2. Vyberte aktualizaciu softvéru a potom moznost
VyZiadat vzdialenu aktualizaciu.
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Spravca softvéru

Zapnite stroj.

4. Softvér sa automaticky stiahne a zobrazi sa. Ked sa
na displeji zobrazi ziadost o instalaciu, vyberte
moznost’ InStalovat.

5. Displej sa restartuje.

6. Po uspesnej instalacii sa na displeji zobrazi
Programovanie dokonéené.

Instalacia nablizko prostrednictvom bezdrétového
prenosu

POZNAMKA: Pri instalécii nablizko prostrednictvom
bezdrétového prenosu musi byt pocitac v tesnej
blizkosti stroja.

InStalacia nablizko prostrednictvom bezdrétového
prenosu je k dispozicii prostrednictvom Service Center,
John Deere Operations Center, a John Deere Property
Center.

1. Zapnite zapalovanie stroja a nechajte ho zapnuté

pocas celého postupu aktualizacie softvéru.
Na displeji zariadenia vyberte Menu.
Vyberte kartu Systém.

Zvolte Bezdrbtové nastavenia.

Pomocou prepina¢a zapnite funkciu Mobil k stroju.

BN

V pocitaéi sa prihlaste do Service Center, John
Deere Operations Center alebo John Deere
Property Center a pozrite sa, Ci su k dispozicii
nejaké nové aktualizacie softvéru.

Aktualizaciu softvéru si stiahnite do pocitaca.

Po stiahnuti aktualizacii pripojte po€ita¢ k modemu
bezdrétovej sieti JDLink.

Na stranke aktualizacie softvéru vyberte Spustit
inStalaciu.
10. Na vyzvu Pripojit sa k MTG Wi-Fi zariadenia si na

displeji precitajte pokyny a vyberte Pripojit.

11. Na stranke Aktualizacie softvéru servisného
strediska vyberte Vybrat' subor(y) a vyberte

stiahnuty balik s aktualizaciou. Zvolte Otvorit.

12. Vyberom Spustit nahravanie prenesiete stiahnuty

softvér do zariadenia.

13. Po dokonéeni prenosu softvéru vyberte moznost
Spustit’ instalaciu.
14. Na displeji pocitata sa otvori okno Indtalacia a

aktualizacie s informaciou o stave instalacie.

15. Po Uuspesnom nainstalovani vyberte na stranke
Aktualizacie softvéru servisného strediska moznost

Stiahnut’ ndvratovy subor.

16. Vyberte Nahrat’ navratovy subor a nahrajte prevzaty

subor, aby ste aktualizaciu softvéru dokongili.

Instalacia na dialku prostrednictvom bezdrétového
prenosu

1. Zapnite zapalovanie stroja a nechajte ho zapnuté

pocas celého postupu aktualizacie softvéru.

POZNAMKA: Pred instaldciou na dialku zabezpedte,
aby ste na JDLink mali stabilné pripojenie.

Na pocitaci sa prihlaste do Service Center, John
Deere Operations Center alebo John Deere
Property Center a do listy Vyhladavanie strojov
zadajte PIN kod stroja.

Z rozbalovacej ponuky Vyhladavanie strojov
vyberte pozadovany stroj.

V Casti InStalacia softvéru skontrolujte, €i nie su k
dispozicii nové aktualizacie softvéru.

Vyberte aktualiziciu softvéru a potom moznost
VyZiadat aktualizaciu na dialku.

Na displeji stroja vyberte moZnost Indtalovat softvér
v upozorneni na aktualizacie softvéru na dialku
ISOBUS VT.

Na displeji by sa malo spustit stahovanie softvéru.

Po dokonceni stahovania vyberte moznost
InStalovat.

Postupujte podla pokynov na displeji a vyberom
moznosti PokraCovat pokracuijte v inStalacii.

10. Na displeji by sa mala spustit inStalacia softvéru. Po
dokonéeni inStalacie skontrolujte, €i je na displeji

nainstalovana najnovsia verzia softvéru.
Odstranovanie poruch

Ked sa instalacia bali¢ka softvéru nepodari, systém
vrati vSetky softvéry do verzie, v ktorej boli pred
zaCiatkom aktualizacie.

Ak sa aktualizacia softvéru nepodari, zaznamenaijte si
chybovu spravu. VymaZzte vSetky subory z jednotky
USB a znova na fiu nahrajte aktualizaciu softvéru.
Zopakujte postup instalacie.

Ak aktualizacia softvéru znova zlyha, obratte sa na
predajcu produktov spolo¢nosti John Deere.

Optimalizujte miesto na USB kl'uéi a aktualizujte
softvér displeja

Pri vykonavani postupu obnovy systému zobrazenia
vykonajte nasledujuci postup na optimalizaciu miesta na
USB kluci:

1. Pripojte USB k pocitacu.
Vyberte Tento pocitac.
Vyberte miestny disk C.
Vyberte sds.

Vyberte DisplayDependencies.

o M D
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Spravca softvéru

POZNAMKA: Neodstrariujte prie¢inok RomCache.

6. Odstrante vSetok obsah v prie€inku RomCache.
7. Naformatujte USB na format FAT32.

8. Stiahnite si subory aktualizacie displeja cez Spravcu
softvéru a preneste ich na USB.

ch177nn,1740718174635-76-27FEB25

Aktivacie
Tato kartu mdzete pouzit’ na spravu aktivacii softvéru na
displeji.

Tlacidlo Podrobnosti

PC28697—UN—25AUG22

Lokalita StellarSupport.com vyZaduje na vytvorenie
kodu sériové Cislo, kod vyzvy a mbéze pozadovat kéd
potvrdenia. Tieto informacie zistite stlacenim tlacidla
"Podrobnosti".

Jeden kéd mézZe obsahovat viac funkcii, no méze
vykonat iba jeden typ €innosti (aktivacia alebo
deaktivacia). Napriklad: jeden kéd mézZe aktivovat' tri
funkcie a iny kéd bude potrebny na deaktivaciu dvoch
funkcii.

Zadajte aktivacny alebo deaktivacny kod

[a2)

Tlacidlo Zadanie kédu

PC28698—UN—25AUG22

1. Stladte tla¢idlo Zadanie kédu.

2. Pomocou klavesnice zadajte aktivaény alebo
deaktivacny kéd. Stladte tlacidlo OK.

3. Zaznamenajte si potvrdzovaci kéd a zadajte ho na
StellarSupport.com.

On-line aktivacie

=

On-line aktivacie

PC28699—UN—25AUG22

Moznost On-line aktivacie slizi na zobrazenie alebo
skontrolovanie aktualnych predplatnych pomocou
bezdrétového spojenia. Displej pri zapnuti automaticky

skontroluje predplatné. Predplatné si méZete zakupit na
stranke StellarSupport.com.

AL70325,000056E-76-26SEP22
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Service ADVISOR Remote

Service ADVISOR Remote
TR
ISO
Nz

PC16682—UN—18MAR13
ISOBUS VT

Service Advisor Remote je k dispozicii v aplikacii
ISOBUS VT.

.f

PC15293—UN—18MAR13
Ponuka ISOBUS VT

1. V ISOBUS VT 2zvolte tladidlo Ponuka.

Remota
Softwa ra
Updates

b=

PC17281—UN—10SEP13
Softvérové aktualizacie na dialku

2. Zvolte Vzdialena aktualizacia softvéru.

Princip €innosti

Service ADVISOR je diagnosticky nastroj pouzivany
predajcami John Deere pri diagnostike a pri
aktualizaciach nastaveni a softvéru stroja. Predajcovia
maju pristup k diagnostickym chybovym kédom a
diagnostickym adresam, mézu sledovat udaje a
zdznamy a programovat ovladace. Tato technolégia
pozostava ako zo softvéru tak aj z hardvéru. Technici
potrebuju na ziskanie uradného osvedcenia pre
pouzivanie tohto nastroja minimalne 8 hodin Skolenia.

Service ADVISOR Remote (SAR) je funkcia systému
Service ADVISOR, ktora technikovi predajcu umozniuje
pripojenie na stroj s povolenou sluzbou SAR
prostrednictvom siete JDLink a vzdialene pristupovat k
diagnostickym chybovym kédom a zaznamenavat
diagnostické udaje, ako aj vzdialene programovat
ovladacge na strojoch s povolenou sluzbou SAR.

Podobne ako pri aktualizaciach softvéru (uzitocny
naklad) v poc¢itacovom odvetvi funkcia SAR umoznuje
spolo¢nosti John Deere dialkovo aktualizovat softvér
pomocou palubného hardvéru JDLink. Vzdialené
programovanie poskytuje spolo¢nosti John Deere
moznost' aktualizovat a zvysit' tak vykon stroja. Tato
funkcia sa mdze pouzit aj na preprogramovanie vacsiny
ovladacdov stroja. PouZivatel sa s predajcom aktivne
podiela na tomto procese ako preberanim aktualizacie
softvéru, tak aj jeho nainstalovanim.

POZNAMKA: Niektoré oviddace vozidla nemusia byt
kompatibilné a funkciu SAR nie je na nich mozZné
preprogramovat.

Kompatibilita vozidla

POZNAMKA: Aplikacia PouZivatelia a pristup (ak je
sucastou vybavenia) umoZriuje odblokovanie,
Ciastocné alebo uplné zablokovanie pristupu
obsluhy stroja ku konkrétnym sucastiam. Medzi ne
patri stiahnutie a inStalacia aktualizacii softvéru.
Viac podrobnosti najdete v Easti PouZivatelia a
pristup.

Aktualny zoznam schvalenych vozidiel ziskate u
predajcu produktov spolo¢nosti John Deere alebo na
StellarSupport.com.

ch177nn,1685616589331-76-01JUN23

Preprogramovanie vozidla

@ e

Software Update

Ramota
Softwara
Updatez

A software update is available for download.
Select the "Accept” button to continue to the
Remote Software Updates page.

PC20419—UN—13NOV15
Aktualizacia softvéru je dostupna

A—Tlacidlo Prijat’
B—Tlacidlo Zrusit’

Pomocou systému Service Advisor Remote (SAR)
md&Zu predajcovia posielat novy softvér do stroja na
aktualizaciu riadiacich jednotiek. Ked predajca odoSle
softvér, na displeji sa objavi sprava, oznamujuca
dostupnost’ nového softvéru. Stlacte tlacidlo Prijat’ (A)
pre zobrazenie stranky aktualizacie softvéru.

Ak stladite tlacidlo Zrusit' (B), mbdzete sa na nu vratit’ tak,
Ze v ponuke ISOBUS VT vyberiete polozku Dialkové
aktualizacie softvéru.
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Service ADVISOR Remote

Prevzatie aktualizacii

Remote Software Updates

Download Status: Download available

Machine cperation can continue during

e Download
Software

download process

o Reject
Download
Installation Status: MNo update available

e Install
Software

This software update can take up to X minutes to
install.

PC17279—UN—10SEP13
Softvérové aktualizacie na dialku

A—Tlacidlo Zamietnut’ prevzatie
B—Tlacidlo Prevziat’ softvér
C—Tlacidlo Instalovat’ softvér

Na stranke "Vzdialené aktualizacie softvéru" méze
obsluha novy softvér bud zamietnut' (A) alebo prevziat
(B). StlaCenim tlacidla "Prevzatie softvéru" spustite
proces stahovania. Tento proces pokracuje na pozadi a
bezna prevadzka stroja mbze pokracovat.

Instalacia aktualizacii

e Ramota
o éy Software
@ Updates

Software Update

A software update is available for installation.
Select the "Accept" button to continue to the
Remote Software Updates page.

PC20420—UN—13NOV15

Aktualizécia je pripravena na nainstalovanie

A—Tlacidlo Prijat’

B—Tlaéidlo Zrusit’

Po stiahnuti softvéru a po pripravenosti na instalaciu sa
na displeji zobrazi sprava. Stlacenim tlacidla "Prijat" (A)
prejdete na stranku Vzdialené aktualizacie softvéru.

InStalacia softvéru méze trvat az 40 minut. Stlacenim
tlacidla "Zrusit" (B) aktualizujete softvér neskor.

Software Update

Terms and Cenditions:

Press "Accept" to accept terms and
conditions defined in the Operator's
Manual and to begin loading the software
update.

¥
Cancal Accepl

PC12856—UN—O07SEP10

Software Update

Prepare vehicle for software installation:

. Turn Engine Off and Key On

PC12672—UN—28JUN10
Stlacenim tlacidla "InStalacia softvéru" na stranke
"Vzdialené aktualizacie softvéru" spustite proces
inStalacie.

1/3

Po vyzvani prijmite zmluvné podmienky a postupuijte
podla pokynov na obrazovke.
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Service ADVISOR Remote

A POZOR: Zabrante nebezpecenstvu trazu. Pred

preprogramovanim sa ubezpecte, ze vozidlo
na bezpe€énom mieste a v bezpeénej

je

konfiguracii. Niektoré funkcie vozidla vratane
svetiel nemusia byt’' poéas preprogramovania

pristupné. Preprogramovanie nevykonavajte
blizkosti verejnych ciest alebo aktivhych
pracovisk.

\")

F
Installations & Updates

(1) De not remave

Preparing to Install
vehiche power Complete 2 @
(1) Do net turn key A
q. Safe to remove
US8 drive Installing Software
3.8 M8 of 8.0 MB
Processing Installation
Waiting v

|_StarFire Packae

-

’

PC17630—UN—10SEP13

Ak je v softvéri na prevzatie zobrazena aktualizacia

Generation 4 Display, najprv sa aktualizuje displej. Po

dokonceni sa zobrazi hlasenie "Softvér Uspesne
nainstalovany" a displej sa restartuje.

Po aktualiz&cii displeja sa spusti aktualizacia riadiacej

jednotky.

Software Update

Important:
Do not start engine
Do not turn key to off position

Installing Software:

Thiz update could take up to X minute=s to
install.

Lights and displays could turn on and off during the
inztallation process.

2713

PC12857—UN—07SEP10

Riesenie problémov — Preprogramovanie

Priznak Problém

Software Update

The installation completed successfully.

Turn the key to the "Off" position and wait
30 seconds before restarting your vehicle.

3713

PC13582—UN—09MAY 11
Ak sa vyskytne problém pocas inStalacie, systém sa
pokusi o druhu inStalaciu. Ak je druhy pokus neuspesny,
obratte sa na svojho predajcu John Deere.

¢ch177nn,1685616589239-76-28JUN23

Riesenie

40-3



Service ADVISOR Remote

Priznak

Strata napajania prislusenstva

Nizke napatie

Porucha komunikacie

Tlacidlo Vzdialené aktualizacie

Problém

Motor je spusteny alebo klu€ je
vypnuty.

Napatie systému je prili$ nizke a
inStalacia softvéru neméze
pokraCovat.

InStalacia softvéru nie je uplna kvali
chybe komunikacie.

Pristup ku stranke Vzdialené

Riesenie

Nestartujte motor ani nevypinajte
napdjanie, pokial prebieha instalacia
aktualizacie softvéru. Vypnite klU¢ a
vratte sa do polohy ZAP.

Vypnite alebo odstrarite nepotrebné
prislusenstvo.

Skontrolujte napatie akumulatora a
v pripade potreby ho znovu vybite.

Vypnite ki€ a znovu ho zapnite.
Potom sa znovu pokuste o inStalaciu
softvéru.

Ak komunikaciu nie je mozné
nadviazat, obratte sa na predajcu
John Deere.

Skontrolujte zvazok vodiov a

softvéru sa na displeji nenachadza. aktualizacie softvéru na displeji nie je pripojenie k MTG.

POZNAMKA: Vzdialend aktualizécia
softvéru bude k dispozicii vZdy
bez ohladu na pritomnost’
uZitoéného nakladu.

mozny.

ch177nn,1685616608661-76-01JUN23
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Pouzivatelia a pristup

Pouzivatelia a pristup

&

Pouzivatelia a pristup

PC28700—UN—25AUG22

Aplikacia Pouzivatelia a pristup spravuje pouzivatelské
profily a znepristupriuje pouzivatelom niektoré
nastavenia.

Karta Profily pouZivatelov

® Zmente profil displeja a nastavte kod PIN pre pristup
spravcu.

Karta Pristupové skupiny

e UloZi funkcie displeja, ktoré su zablokované.

Zobrazenie ¢asti Pouzivatelia a pristup
1. Stlacte tlacCidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Pouzivatelia a pristup.

AL70325,00005D2-76-26SEP22

Profily pouzivatelov

g

®

A—Profil administratora
B—Profil obsluhy

PC28701—UN—25AUG22

Displej mozno nastavit na jeden z dvoch profilov:
administrator a obsluha. Aktivny profil sa zobrazuje nad
zoznamom profilov.

Profil administratora (A)

Profil administratora ma vzdy Uplnu pristupovu skupinu.
UmoZhuje neobmedzeny pristup ku v8etkym funkciam,
blokovanie a odblokovanie funkcii v profile obsluhy. Na
zabranenie pristupu k profilu administratora mézete
nastavit PIN.

Profil obsluhy (B)

Profil obsluhy ma vzdy obmedzenu pristupovu skupinu.
Ma pristup iba k funkciam, na ktoré je opravneny. Profil
obsluhy musi byt aktivny a profil administratora musi

byt chraneny kddom PIN, aby boli funkcie zablokované.

Zmenit’ aktivny profil

® ® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Tlacidlo Zmena profilu

B—Tlacidlo Upravit’

C—Tlacidlo Zobrazit’

Stlacte tlac¢idlo Zmena profilu (A) a vyberte zo zoznamu
profil.

POZNAMKA: Ak je pre profil administratora nastaveny
PIN, musite ho zadat, ked’ prepinat z profilu
obsluhy na profil administratora.

Pridanie/zmena kédu PIN

Stlacte tlacidlo (B) Upravit profil administratora. Stlacte
tla€idlo Pridat/zmenit kod PIN.

ct47125,1663953810525-76-26SEP22

Pristupové skupiny

Pristupové prava pouzite na nastavenie, zobrazenie
alebo upravu pristupovych prav pre obmedzenu
pristupovu skupinu.

Skupina s Uplnym pristupom

Skupina s Uplnym pristupom je schopna pouzivat
vSetky funkcie na displeji. Skupinu s Uplnym pristupom
nemozno upravovat.

Skupina s obmedzenym pristupom

Skupinu s obmedzenym pristupom mdze spravca
obmedzit na urcité funkcie. Skupiny s obmedzenym
pristupom je mozné upravit len vtedy, ak je aktivny profil
nastaveny na profil spravcu.

Editovanie Pristupovych prav

A—lkona odblokovania
B—Ilkona zablokovania

ofe

®

PC28703—UN—25AUG22

Pre kazdu aplikaciu sa zobrazuje "None Locked"
(Ziadne blokované), ak nie su Ziadne funkcie blokované.
Ked' su funkcie zablokované, su uvedené pod nazvom
aplikacie a ikona sa zmeni na zablokovanu.

Zvolte aplikaciu, ktoru chcete zvyraznit, a potom stlacte
tlacidlo Upravit.

Stranka Skupiny s pristupom zobrazuje zoznam funkcii,
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Pouzivatelia a pristup

ktoré mozno zablokovat' alebo odblokovat prepinanim
tlaCidla blokovania/odblokovania vedla kazdej funkcie.
Zmeny vykonané pre skupiny s pristupom ulozte tak, ze
zatvorite tuto stranku.

AL70325,000057B-76-26SEP22
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Spravca usporiadania

Spravca usporiadania

PC28704—UN—25AUG22
Spravca usporiadania

Pomocou aplikacie Spravca usporiadania vytvorte
alebo upravte stranky Spustit' a panely skratiek tak, aby
ste mohli k déleZitym informaciam a funkciam
pristupovat z hlavnej stranky.

Stranky spustenia sa skladaju z "modulov" (blokov
obsahujucich informacie a tlacidla). Moduly mbézete na
stranke spustenia pridavat, odoberat alebo menit ich
usporiadanie.

Stranky spustenia su zoskupené, aby sa vytvorili sady
stranok spustenia. Sady strdnok behu je mozné vytvorit
pre operaciu (sejba alebo spracovanie pddy) alebo pre
preferencie réznych operatorov.

Vytvorit a ulozit mozno neobmedzeny pocet stranok
spustenia. Je mozné vytvorit neobmedzené mnoziny
spustenych stranok s az desiatimi spustenymi stranami
Vv jednej sade.

Vlastné stranky Spustit mozno importovat z iného
displeja 4. generacie, ktory ma rovnaku velkost.
Importované stranky spustenia su dostupné na karte
VSetky stranky spustenia.

Prechod ku Spravcovi usporiadania

1. Stlacte tlac€idlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Spravca usporiadania.

AL70325,0000617-76-27SEP22

Sady str. spustenia

]

Sady str. spustenia

PC15336—UN—10JUL13

Sady stranok spustenia su zostavy az do desat stranok
spustenia, ktoré su zoskupené spolu pre operaciu ako
sejba alebo orba. Pri prechadzani strankami spustenia
na hlavnej stranke su zobrazené iba stranky spustenia v
aktivnej sade stranok spustenia.

Vyberte stranku spustenia na zobrazenie stranky
Upravit sadu stranok spustenia.

Pridat’ stranku spustenia

® ©

A—Vytvorit' novii mnozinu
B—Zmenit’ aktivhu sadu

PC28705—UN—25AUG22

Stlacenim tlacidla Vytvorit novia sadu (A) vytvorite novu
sadu stranok spustenia. Stlacenim tlaCidla Zmenit’
aktivnhu sadu (B) vyberte existujucu sadu stranok
spustenia.

Upravit’ stranky spustenia v sade stranok spustenia

2 8 @& & &
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—Tlacidlo Upravit’
B—Tlacidlo Duplikovat’
C—Tlacidlo Nahor
D—Tlacidlo Nadol
E—Tlacidlo Odstranit’

Vyberte jednu zo stranok spustenia. Zobrazi sa riadok
tlacidiel na jej upravu.

Stlacenim tlacidla Upravit (A) zmenite moduly na
stranke spustenia.

Vyberte tla€idlo Duplikovat' (B) a vytvorte novu stranku
spustenia s rovnakymi modulmi.

Vyberte tlacidla Hore a Dole (C a D), aby ste zmenili
poradie stranok spustenia. Poradie stranok spustenia
sa pouziva pri prechadzani strankami na hlavnej
stranke.

Stlacenim tlacidla Odstranit(E) vymaZete stranku
spustenia zo sady stranok spustenia. Stranka spustenia
je odstranena zo sady stranok spustenia, ale stale je
dostupna v zozname VSetky stranky spustenia.

POZNAMKA: Ak je v sade strédnok spustenia iba jedna
stranka spustenia, tlacidlo Odstranit’ sa nezobrazi.

AL70325,000060B-76-27SEP22

Upravit’ sady stranok Spustenia

Upravte nazov, priradenu listu skratiek alebo pridajte
dalSie spustené stranky do sady spustenych stranok.

Nazov stranky jazdy
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®

PC28707—UN—25AUG22
A—Tlacidlo Upravit’
B—Tlacdidlo Zahrnut' d’alSie stranky spustenia

Kazd4 stranka Spustit’ musi mat’ jedineény nazov.
Stla¢enim tlacidla Upravit’ (A) pomenujee alebo
premenujete stranku spustenia.

Kliknutim na tla€idlo Upravit mézete pridat alebo
zmenit’ panel skratiek priradeny k spustenej sade
stranok.

Vyberte tlaCidlo Zahrnat’ dalSie stranky spustenia (B) a
pridate existujucu stranku spustenia do sady stranok
spustenia.

AL70325,0000618-76-27SEP22

Panel skratiek

Ll L ]

2?2 B3

PC23265—UN—310CT16
Panel skratiek

Panel skratiek je zbierka programovych tlacidiel
skratiek, ktoré zobrazuju informacie o stave a poskytuju
rychly pristup k funkciam aplikacii. Na liste skratiek sa
zobrazuje maximalne devat klavesovych skratiek.

Na karte LiSta skratiek mozete vybrat, upravit’ alebo
vytvorit’ liStu skratiek. LiSty skratiek je mozné importovat
pomocou aplikacie Spravca suborov.

® ®

®

PC28707—UN—25AUG22

©

©

A—Vytvorit’ nové tla¢idlo panelu skratiek
B—Presunut’ tla€idlo skratky
C—Tlaéidlo Odstranit’ skratku

PC28708—UN—25AUG22

Upravit’ panel skratiek

Skratky moézete na paneli skratiek pridavat, odstranovat
alebo presuvat.

POZNAMKA: Rovnaka skratka sa méZe na paneli
skratiek nachadzat' iba raz.

Stlacte tlacidlo Vytvorit nové tlacidlo skratiek (A) pre
vytvorenie novej listy skratiek a vyber aplikacie s
vhodnym obsahom. V zozname najdite skratku, ktora
vykonava pozZadovanu funkciu, a stlacte tlacidlo Pridat.

Skratku po pridani na panel skratiek oznacite stlacenim.
Stlaéenim a posunutim tlagidla Posunut skratku (B) ho
presuniete na volné miesto.

Skratku odstranite tak, ze ju stlacite, aby sa oznacila, a
stlacite tlacidlo Odstranit’ skratku (C).

AL70325,000060E-76-27SEP22

VSetky stranky Spustit’

PC15340—UN—10JUL13

VSetky stranky jazdy

POZNAMKA: Spustené stranky je mozné importovat a
exportovat’ pomocou aplikacie Spravca suborov.

Karta V8etky stranky jazdy zobrazuje kazdu stranku
jazdy, ktoru ste na displeji vytvorili. Karta obsahuje
aktualne spustené stranky, ktoré su v aktivnej sade, ako
aj spustené stranky, ktoré sa pouzivaju v inych sadach
spustenych stranok.

Upravit’ stranku jazdy

® ® ©

A—Tlacidlo Upravit’
B—Tlacidlo Duplikovat’
C—Tlaéidlo Odstranit’

PC28709—UN—25AUG22

Vyberte jednu zo strdnok spustenia. Zobrazi sa riadok
tlacidiel na jej upravu.

Stlacenim tlacidla Upravit (A) zmenite moduly na
stranke spustenia.

Vyberte tlaCidlo Duplikovat (B) a vytvorte novu stranku
spustenia s rovhakymi modulmi.

Stlacenim tlaCidla Odstranit’ (C) vymazete stranku jazdy
z displeja. Tymto natrvalo odstranite spustenu stranku z
displeja a z aktivnej sady.
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Spravca usporiadania

POZNAMKA: Tladidlo Odstranit sa nezobrazi, ak
oznacite stranku predvolenu v tovarni.

Vytv. novu str. Spustit’

PC28710—UN—25AUG22

Viytvorit' tlacidlo Spustit’ novi stranku

Stlacenim tlacidla Vytvorit novu stranku spustenia
vytvorite novu sadu stranok spustenia.

AL70325,000060C-76-27SEP22

Pridanie, uprava alebo duplikacia stranok
jazdy

Rovnaké rozhranie sa zobrazi pri pridavani, uprave
alebo duplikovani stranky jazdy. Nova stranka jazdy je
spociatku prazdna. Pri duplikacii alebo uprave ma
existujuce moduly.

Nazov stranky jazdy

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Tlacidlo Upravit’
B—Tlacidlo Pridat’ modul

Kazd4 stranka Spustit’ musi mat’ jedineény nazov.
Stlacenim tlacidla Upravit' (A) pomenujete alebo
premenujete stranku jazdy.

Pridat’ modul

Stlacte tlacidlo Pridat modul (B) a vyberte aplikaciu s
vhodnym obsahom. V zozname najdite modul s
pozadovanymi informaciami a stlacte tlacidlo Pridat.

POZNAMKA: Rovnaky modul moZno umiestnit na
stranku spustenia iba raz.

POZNAMKA: Zaénite vaésimi modulmi a aZ potom
pridavajte mensie, aby ste zaplnili miesto.

Pomocou mrieZky zistite miesto, ktoré vyZaduje
modul.

Presunutie modulov

©

Posunutie modulu

PC28712—UN—25AUG22

Modul po pridani na stranku jazdy oznacte. Stlaenim a
posunutim modul presuniete na volné miesto.

Odstranenie modulu

{ ﬁ Remove J
PC28711—UN—25AUG22

Tlacidlo Odstranit modul

Oznacte modul a stladte tladidlo Odstranit'.

ct47125,1663959646625-76-27SEP22

Prechadzanie strankami spustenia na

hlavnej stranke

S,
I._‘Q‘}\re Run Pages: Guidance Run Page
PC17357—UN—O3DEC13

@@@

PC17358—UN—03DEC13
A—Titulna lista
B—Tlacidla Nasledujica a Predchadzajiuca stranka spustenia
C—Tah prstom

Ak sa v aktivnej sade stranok spustenia nachadza viac
nez jedna stranka spustenia, existuje viac spésobov ako
urcit, ktora stranka spustenia sa zobrazi na hlavne;j
stranke.

Titulna lista (A)

Oznacenim titulnej listy v hornej €asti hlavnej stranky
zobrazite zoznam vsetkych stranok spustenia, ktoré su
v aktivnej sade stranok spustenia. Vyberte stranku
spustenia, ktoru chcete zobrazit, vytvorte novu stranku
spustenia, upravte sadu stranok spustenia alebo
vyberte inU sadu stranok spustenia na zobrazenie.

Tlacidla Nasledujuca a Predchadzajuca stranka
spustenia (B)

Medzi strankami jazdy prepinajte pomocou Sipok
vpravo a vlavo.

Tah prstom (C)

Prejdenim prsta cez displej zfava doprava prechadzate
strankami Spustit.

Tlacidlo skratiek navigacnej liSty

PC17359—UN—03DEC13
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D—Tlacidlo skratiek navigacnej liSty

Stlac¢te Sipku vpravo (D) pod displejom v navigacnej
liste CommandCenter.

ch177nn,1685616646910-76-01JUN23
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Spravca nastaveni

Spravca nastaveni

PC28715—UN—25AUG22
Spravca nastaveni

Pouzivajte Spravcu nastaveni pre nahravanie, Upravu
alebo ukladanie konfiguracii stroja a nastaveni
prisluSenstva. Ulozené konfiguracie sa pouzivaju na
jednoduché obnovenie nastaveni, ktoré stroj a
prislusenstvo pouzivaju pocas prace.

Prejdite na Spravcu nastaveni

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Spravca nastaveni.

Ulozené konfiguracie mozno importovat a exportovat
pomocou aplikacie Spravca suborov.

Dovoz a vyvoz konfiguracii sa obmedzuje na:

Néazov profilu

Stranky spustenia

Nastavenia iTEC

Nastavenie rozprasovaca typu John Deere ISOBUS

ch177nn,1685616681655-76-01JUN23
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Spravca prislusenstva

Spravca prislusenstva

<

Spravca prislusenstva

PC28716—UN—25AUG22

Spustite aplikaciu Spravca prisluSenstva a zobrazte
nastavenia Profil stroja a prisluSenstva. Nastavenia
profilov su dolezité na dosiahnutie presného vykonu
aplikacii John Deere Precision Agricultural, ako
napriklad AutoTrac, riadenie sekcii a mapy pracovnych
udajov.

Zobrazenie ¢asti Spravca prislusenstva

1. Stlacte tlacCidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustite aplikaciu Spravca prisluSenstva.

AL70325,000054E-76-25APR23

Profil stroja
VSeobecné nastavenia

Niektoré informéacie automaticky nastavuju riadiace
jednotky stroja, ak displej zisti stroj.

Podla potreby sa na stranke zobrazia nastavenia, ktoré
su typické len pre urcité typy strojov.

POZNAMKA: Niektoré udaje platia len pre urcité typy
strojov.

Odsadenia GPS

POZNAMKA: Pri pouZiti viacerych druhov prislusenstva
sa pouZiva iba bo¢né odsadenie pre prvé
prislusenstvo.

Aby ste sa vyhli chybam v mapovani, dokumentacii a
riadeni sekcii, skompilujte bo¢né odsadenia zo vSetkych
druhov prisluSenstva a tuto hodnotu zadajte pre prvé
prislusenstvo. Napriklad, ak je prvé prislusenstvo 5,1
cm (2 in) doprava a druhé 2,5 cm (1 in) dolava, zadajte
1,3 cm (0,5 in) doprava.

® Bocné odsadenie GPS

- Bocna vzdialenost' (vpravo alebo vlavo) od osi
stroja k stredu GPS prijimaca. Tato vzdialenost je
obvykle 0,0. Rozdielna je, ak je prijimac GPS
napravo alebo nalavo od pozdiznej osi stroja.

® | jnedarne odsadenie GPS

- Udava priamu vzdialenost od bodu na st roji
stroja k stredu prijimaca GPS.

Meranie priamej odchylky GPS sa liSi podla typu
stroja. Informacie tykajuce sa merania odchylok
najdete v pomocnikovi na obrazovke.

® Vyska GPS
- Zvisla vzdialenost od prijima¢a GPS po zem.

Odsadenie pripojenia

® Bod pripojenia je miesto, kde sa prisluSenstvo
pripaja k stroju. Odchylka pripojenia je meranie
vzdialenosti medzi bodom pripojenia a bodom na
stroji.

Meranie odchylky pripojenia sa |idi podfa typu stroja.
Informacie tykajice sa merania odchylok najdete v
pomocnikovi na obrazovke.

Obnovit’ profil na vyrobné hodnoty

POZNAMKA: Obnovenie nastaveni profilu na
predvolené tovarenské hodnoty je mozZné len na
strojoch detegovanych displejom.

Nastavenia predvoleného profilu stroja su ulozené v
riadiacich jednotkach stroja. Zmeny tychto nastaveni sa
ukladaju do displeja. Ak chcete obnovit' profil na
predvolené nastavenia, stlacte tlaCidlo Resetovat’ profil.

Viac informacii o aplikacii Spravca prislusenstva a Profil
stroja najdete v pomocnikovi na obrazovke Centra
pomoci.

AL70325,00005DB-76-04AUG20

Profil prislusenstva

Nazov profilu sa nastavi automaticky podla
prisluSenstva, ktoré sa automaticky zaznamenalo a
nemozno ho ulozit. V pripade prislusenstva bez
riadiacej jednotky nastavuje nazov profilu operator.

Ukladanie nastaveni profilu

Zvolte tlacidlo UloZit a uloZte nastavenia na vSetkych
kartach a zatvorte aplikaciu Profil prislusenstva. Pri
prepinani medzi kartami nie je potrebné stladit tlacidlo
Ulozit.

Nastavenia Profilov prisluSenstva sa ulozia do displeja
podla nasledujucich faktorov:

® Nazov profilu
e Nazov riadiacej jednotky detegovaného naradia

POZNAMKA: Pred konfigurovanim nastaveni Profilu
prislusenstva nastavte predoperacné volby v
oviadacej jednotke prislusenstva, ako je napr.
konfiguracia pohonu.

Nazov sa zmeni po zmene niektorych nastaveni
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riadiacej jednotky prisluSenstva. To zahffia zmenu
nastavenia riadiacej jednotky medzi fertilizérom a
siatim.

Automaticka detekcia nastaveni profilu

Ak je pripojena ovladacia jednotka prisludenstva,
niektoré nastavenia Profilu prisluS§enstva su nastavené
automaticky ovladacou jednotkou prisluSenstva.

Po prvom pripojeni riadiacej jednotky sa zobrazi
upozornenie s textom "Vytvoreny profil prisluSenstva".
Ked v buducnosti znova pripojite prislusenstvo, bude
identifikované podfa svojho nazvu a nacitaju sa
nastavenia Profilu prisluSenstva uloZené v displeji.

POZNAMKA: Ak zvolite moZnost "Nastavit neskor",
upozornenie sa bude zobrazovat’ aj nadalej.

Ak je pripojené nedetegované prislusenstvo, pre toto
prislusenstvo musite vytvorit’ profil. Pre vytvorenie
profilu prisluSenstva zvolte tlaidlo Pridat prislusenstvo
v spravcovi stroja.

Postup zobrazenia aktualne zaznamenaného nazvu
prisluSenstva: Diagnostické stredisko > karta
Diagnostika ovladacej jednotky > zvolte ovladaciu
jednotku prisluSenstva > karta Informacie o ovladace;j
jednotke.

Pred prevadzkou skontrolujte vietky potrebné
nastavenia. Pracovny bod sa nenastavi automaticky.

Typy pripojenia

e Typ pripojenia alebo tazné zariadenie opisuje, akym
spbsobom sa prisluSenstvo pripdja ku stroju a uréuje,
ako displej uréuje pohyb prisluSenstva za strojom.
Mapa pokrytia, dokumentacia a funkcia Riadenie
sekcii vyZaduju nastavenie typu pripojenia.

Odsadenie otacania

Niektoré typy prisluSenstva maju oto¢ny zaves, ktory
sa pripaja k zadnému troj-bodovému taznému
zariadeniu stroja. V displeji musi byt nastavené
odsadenie pre toto miesto otacania, aby dokazal
urcit pohyb prisluSenstva za strojom. Tato moznost
je dostupna, ked ako typ pripojenia zvolite zadné
troj-bodové tazné zariadenie.

Pracovna Sirka

® Pracovna Sirka je Sirka pasu, ktory stroj obraba, sadi,
postrekuje alebo Zne pri kazdom prechode polom.
Pouziva sa na vytvorenie mapy pracovnych udajov a
vypocet obrobenej plochy. Aplikacie Navadzanie,
Mapovanie a Celkova plocha vyzaduju zadanie
pracovnej Sirky.

Rozmery
® Bocné odsadenie

Bocna vzdialenost od stredu stroja k stredu
pracovnej Sirky naradia. Aplikacie navadzania a
mapove aplikacie vyzaduju nastavenie bo¢ného
odsadenia.

POZNAMKA: Pri pouZiti viacerych druhov prislugenstva
sa pouZziva iba bo¢né odsadenie pre prvé
prislusenstvo.

Aby ste sa vyhli chybam v mapovani a
dokumentacii, skombinujte bo¢né posuny zo
v8etkych nastrojov a zadajte tuto hodnotu pre prvé
prislusenstvo. Napriklad, ak je prvé prislusenstvo
5,1 cm (2 in) doprava a druhé 2,5 cm (1 in) dolava,
zadajte 1,3 cm (0,5 in) doprava.

® Stred otacania

Priama vzdialenost’ od bodu pripojenia ku stredu
otacania prisluSenstva v pracovnej polohe. Zvy&ajne
ide o diely prisluSenstva nesuce zatazenie, ktoré sa
dotykaju zeme. Posunutie stredu rotacie je dolezité
na presné modelovanie ¢innosti pri tahani
prisluSenstva po krivkach. AutoTrac Turn
Automation, mapovanie a pasivne navadzanie
naradia vyzaduju nastavenie Center of Rotation. Pre
spravnu funkciu sa odportca overit hodnotu stredu
otaCania. DalSie informacie najdete v pomocnikovi
na obrazovke.

Pracovny bod

Priama vzdialenost’ od bodu pripojenia k bodu, v
ktorom sa vykonava €innost. Napriklad miesto
vypadavania semena alebo produktu, zberu plodiny
alebo orby zeme. Mapova aplikacia vyzaduje
nastavenie pracovného bodu.

Odsadenie sekcie (nastroje John Deere VT)

Priama vzdialenost od bodu otac¢ania k bodu, kde sa
vyskytuje €innost. Napriklad miesto, v ktorom sa
vyhadzuje semeno alebo produkt, kde sa zZne plodina
alebo orie pdda. Mapova aplikacia vyzaduje
nastavenie odsadenia sekcie.

Zaznamenavanie prace

® Spustace nahravania urcéuju, kedy sa zapina a
vypina zaznamenavanie mapy a sucty monitora
prace. Nie vSetky spustaCe zaznamenavania su
dostupné pre vsetky typy strojov.

POZNAMKA: V manuéinom reZime musi obsluha stlagit
tlaCidlo Zaznam alebo Pozastavit, aby sa zacalo a
ukoncilo zaznamenavanie mapy pracovnych
udajov.

Mechanické oneskorenie

® Mechanické oneskorenie je priemerny €as, po¢as
ktorého produkt dosadne na zem po prikaze
ZAPNUTIE alebo VYPNUTIE. Méze byt iny pre
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kaZzdu kombinaciu stroja, prisluSenstva a displeja.
Aplikacia Mapovanie vyZaduje nastavenia
Mechanického oneskorenia. Nastavenia su kritické
pre vykon funkcie Riadenie sekcii.

Viac informacii o aplikacii Spravca prislusenstva a Profil
prisludenstva najdete v pomocnikovi na obrazovke
Centra pomaoci.

AL70325,000068F-76-24MAY24
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Navadzanie AutoTrac

PC28717—UN—25AUG22

Funkcia AutoTrac je podporny systém riadenia, ktory
umozniuje operatorovi pri pohybe stroja po vytvorenegj
trase navadzania na poli zlozit ruky z volantu. Operator
vSak bude musiet nadalej otacat stroj na konci riadkov.
Po stlaCeni tla€idla obnovenia prevezme systém
AutoTrac opatovne riadenie a bude riadit stroj opacnym
smerom pozdlZ susedného riadka.

ch177nn,1685616767892-76-01JUN23

Ruéné navadzanie

Informacie o trasach navadzania a prevadzky vo
vSetkych rezimoch navadzania su uvedene dalej v
kapitole NASTAVENIE TRASY NAVADZANIA a v
¢astiach venujicim sa rezimu navadzania.

Po vytvoreni trasy navadzania prejdite so strojom na
trasu. Najblizia trasa sa zvyrazni s pomocou hrub3e;j
bielej Ciary. V indikatore presnosti drahy sa zobrazi
vzdialenost chyby vybo&enia z trasy. Toto €islo
zobrazuje vzdialenost stroja od najblizSej trasy. PoCet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa priblizenim stroja k dalSej trase zacne hodnota
chyby zniZovat.

Cislo trasy sa zobrazi pod indikatorom presnosti drahy a
je automaticky aktualizovane systémom po priblizeni sa
k novej trase. Cislo trasy sa zmeni, ked je stroj na
polceste medzi dvomi trasami. Ak sa stroj priblizi k
trase, operatora upozornia zvukom Tény sledovania. V
rezime Adaptivnej krivky sa nezobrazuju Cisla tras.

HC94949,00003A0-76-25SEP13

VSeobecné informacie

DOLEZITE: Systém AutoTrac sa spolieha na systém
uréovania polohy GPS, prevadzkovany viadou
USA, ktora je vyluéne zodpovedna za jeho
presnost’ a udrzbu. Systém podlieha zmenam,
ktoré mézu ovplyvnit’ presnost’ a vykon
vSetkych zariadeni GPS.

Operator musi udrziavat zodpovednost za stroj a na
konci kazdej trasy musi stroj otocit. Systém na konci
trasy neotocéi stroj.

Cielom zakladného systému AutoTrac je jeho

pouzivanie ako pomocného nastroja pre mechanické
znackovace. Operator musi vyhodnotit celkovu
presnost systému a urcit konkrétne pouzitia na poli, pri
ktorych méze byt pouzité podporované riadenie. Toto
vyhodnotenie je nevyhnutné, pretoZe presnost ziskana
pre rdzne pouzitia na poli sa méze lisit v zavislosti od
polnohospodarskych prac. KedZe systém AutoTrac
pouziva siet diferencialnych korekénych signalov
StarFire spolu s globalnym poziénym systémom (GPS),
v priebehu ¢asu sa mdézu vyskytnut nepatrné posuny
pozicie.

HC94949,000039F-76-23SEP13

Nastavenia navadzania

PC15305—UN—19MAR13
Ikona nastaveni

Ak chcete konfigurovat’ nastavenia navadzania, v horne;j
Casti aplikacie navadzania stlacte ikonu NASTAVENIA.
Hlavné navadzanie

Prepina¢ Hlavné navadzanie ZAPINA A VYPINA
aplikaciu navadzania.

HC94949,00003AD-76-020CT13

Prediktor obratky

PC17238—UN—11JUL13
Prediktor obratky upozorni operatora predpovedanim
konca priechodu a v zobrazeni mapy zobrazi
vzdialenost' ku koncu priechodu.

Na stranke RozSirené nastavenia aplikacie Navadzanie
mobzete pomocou prepinacieho tla€idla zapnut alebo
vypnut Prediktor obratky. Ak je povoleny Prediktor
obratky, na mape sa zobrazi ikona Prediktora obratky.

Ugelom prediktora obratky je len predpovedat miesto
obratky stroja pri pouziti systému paralelného
sledovania alebo AutoTrac v reZzime Priama trasa.
Prediktor obratky nie je vystraha pred uvratou.
Predikcie obratky su zalozené iba na spravani stroja na
predchadzajiucej obratke. Body obratky sa tiez definuju
po deaktivacii systému AutoTrac a ked vyboCenie stroja
z kurzu presiahne 45°. Predpoved obratky bude v
zhode s hranicou pofla iba vtedy, ak je hranica linearna a
kontinualna alebo ak operator vykona otoCenie pred
alebo za hranicami pola.

Vzdialenost’ sa bude odpocitavat az k predpovedane;j
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obratke, pricom 10 sekund predtym, ako stroj dosiahne
pretinajuci bod obratky, sa ozve tén. Dalsi ton sa ozve
pri dosiahnuti predpovedaného bodu obratky.

Vizualny indikator zmeni farbu na zItd v momente, ked
sa stroj nachadza 10 sekind od predpovedaného bodu
otoCenia a po prejdeni daného bodu zmeni farbu na
Cervenu. Biela linia priese¢nika oznaluje miesto
otocenia.

Prediktor obratky — ikona na mape

Ak je zapnuty Prediktor obratky, na mape sa zobrazi
ikona Prediktora obratky. Ikona prediktora obratky sa
pouziva na pristup k nastaveniam Prediktora obratky a
na vypnutie prediktora obratky pomocou prepinaca.

Pri vypnutom stave Prediktor obratky neupozorni
operatora predpovedanim konca priechodu a v
zobrazeni mapy nezobrazi vzdialenost ku koncu
priechodu. Na stranke RozS8irené nastavenia aplikacie
Navadzanie treba ru€ne zapnut Prediktor obratky. Ak je
vypnuty Prediktor obratky, na mape sa nezobrazi ikona
Prediktora obratky.

ch177nn,1685616786842-76-01JUN23

Toény sledovania

Tony sledovania je mozné pouzit ako zvukoveé
znamenie smeru jazdy. Ak sa trasa nachadza napravo
od stroja, zazneju dva nizke tony. Ak sa nachadza
nalavo od stroja, zaznie jeden vysoky tén. Alarm sa
bude opakovat, kym chyba vyboCenia z trasy medzi
strojom a trasou navadzania bude od 10 do 40 cm (4—
16 in.).

POZNAMKA: Tony sledovania su v predvolenom stave
ZAPNUTE.

HC94949,00003AE-76-23SEP13

Upozornenie na zmenu pracovnej Sirky

Informacie o vytvarani kruhovych tras najdete v
pomocnikovi na obrazovke.

AL70325,0000550-76-06SEP19

Trasy vozika

Trasy vozika su linie navadzania, ktoré su zvyraznené
réznymi farbami, aby operatorovi pripomenuli, ze v
danom prechode je potrebné vykonat niektory ukon.
Napriklad, trasy vozika mézu operatorovi pripomenut
manualne vypnutie sekcii sejacky, aby sa na
predvolenych trasach nesadili semena. Tieto
predvolené trasy mozno pocas sezony pouzivat ako
riadky kolies, aby sa obmedzilo utlaenie pody a
poSkodenie plodiny v zvySnych Castiach pola.

Informacie o vytvarani kruhovych tras najdete v
pomochikovi na obrazovke.

AL70325,0000551-76-12SEP19

Zdielany signal

Zdieflany signal vyuzZiva korek&ny signal stroja na
zdielanie signalu s prijimacom na prisluSenstve a
ostatnymi strojmi pri pouziti Synchronizacie stroja. Na
stroj je nutné namontovat’ prijimac s najpresnejsim
korekénym signalom.

AL70325,0000552-76-24SEP19

Vyber trasy navadzania

Ked je povolena Vyber trasy navadzania, displej
automaticky vyberie navadzaciu stopu vzdy, ked je
vybrany klient, farma a pole. Ak je k poli priradené viac
stbp, ako aktivha sa vyberie prva stopa v Zozname
navadzacich tras.

POZNAMKA: Aktivna trasa sa nezmeni, ak si operétor
vyberie nové pole, ked’ je AutoTrac zapojeny.

Ak vybrané pole nema priradené Navadzacie stopy
alebo ak operator zrusi vyber klienta, farmy a pola,
nazov stopy sa zmeni na "---", o znamena, ze
neexistuje aktivna stopa. Ak chcete vybrat Navadzaciu
stopu, vyberte Nastavit stopu na hlavnej stranke
aplikacie Navadzanie alebo vyberte klienta, farmu a
pole v aplikacii Polia.

POZNAMKA: Viyber trasy navadzania je $tandardne
povoleny. Obnovenie vyrobnych nastaveni alebo
preprogramovanie softvéru vrati tuto funkciu na
predvolené nastavenie.

POZNAMKA: Ked je typ navédzacej Giary krycia stopa,

prepinac vyberu navadzacej stopy je vZdy
ZAPNUTY.

¢ch177nn,1685616820674-76-01JUN23

Posun trasy

PC16665—UN—18MAR13

A—Posunut’ trasu na stred

B—Posunut’ trasu dofava
C—Posunut’ trasu doprava
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Posun trasy upravi polohu stroja dolava, na stred alebo
doprava od nastavenej trasy. Funkciu Posun trasy
pouzite na kompenzaciu posunu (GPS).

POZNAMKA: Posun je prirodzenou viastnostou
kaZdého satelitného systému GPS s diferencialnou
korekciou.

Pri pouzZivani diferencialnej korekcie SF1, SF2
alebo SF3 (alebo pri pouziti reZimu Rychly
prieskum RTK) sa méZe trasa po urcitom ase
alebo pri vypnuti a zapnuti napajania posunut.
Funkciu Posun trasy je moZné pouZit na
kompenzaciu posunu GPS.

Posun trasy sluzi na upravu trasy 0 a vSetkych linii
navadzania suvisiacich s trasou. Linie navadzania sa
posunu doprava alebo dofava o vopred uréenu
vzdialenost. Operator moze tiez vystredit navadzaciu
liniu na stroji.

Ak chcete vystredit drahu na aktualnu polohu stroja,
zvolte moznost Posunut trasu na stred (A). Ak chcete
drahu posunut doflava, stlacte tlacidlo Posunut’ trasu
dofava (B). Ak chcete drahu posunut doprava, stlacte
tlaCidlo Posunut trasu doprava (C).

POZNAMKA: Hlavny posun trasy je v predvolenom
stave ZAPNUTY.

Pocas aktivneho zaznamendvania adaptivnej
krivky je funkcia Posun trasy deaktivovana.

Maximalna hodnota prirastku posunu povolena pri
aktivnom systéme AutoTrac je 30 cm (12 palcov). Ak je
deaktivovany systém AutoTrac, operator méze vyuzit
posun az 914 cm (360 in).

Funkcia Posun trasy sa neodporuéa pri Adaptivnej
krivke. Posun je zaloZeny na aktualnom kurze trasy a
nie na geometrii celej trasy. Funkcia Posun trasy moze
spbsobit, Ze niektoré Casti trasy sa posunu blizSie alebo
dalej od poZzadovaného miesta posunu.

Tladidlo vystredenia posunu je dostupné pri pouZivani
Kriviek AB. (Pozrite Posuvanie kriviek AB.)

Celkové posuny su viditelné len pri Uprave navadzania
po priamej linii alebo navadzania sledovania kruznice.
Vymazanie posunov je mozné pre vSetky trasy.

Zdielanie posunov linii navadzania

Zdielanie posunov linii navadzania je na zozname tras
navadzania. Ak chcete prijat posun linie navadzania,
vyberte inu liniu navadzania a potom vyberte pévodnu
liniu navadzania. Zobrazi sa upozornenie, Ze na
zdielanu liniu navadzania sa aplikoval posun.

Posun v jednom riadku

POZNAMKA: Posun v jednom riadku je dostupny len
pre priamu trasu a AB zakrivenia.

AutoTrac zostane aktivny, ak sa pouZije Posun o
Jeden riadok.

POZNAMKA: Posun v jednom riadku sa da pouZit iba
na posun trasy do 30 % rozstupu tras pri rovnych
trasach a do 40 % pri oblukovych trasach.

-
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PC28718—UN—25AUG22
Tlacidla posunu v jednom riadku

A—Posunut’ trasu na stred
B—Posunut’ trasu dofava
C—Posunut’ trasu doprava

Posun v jednom riadku nastavuje polohu jednej linie
navadzania vlavo alebo vpravo bez ovplyvnenia polohy
alebo tvaru tras okolo nej. Na konci ota¢ania alebo pri
vybere novej trasy sa posun vynuluje.

Modul Posunu v jednom riadku sa da pridat na stranku
Spustit pomocou aplikacie Spravca usporiadania.

¢ch177nn,1685616840395-76-01JUN23

Posuvanie kriviek AB

Na displeji 4. generacie sa posuvanie kriviek AB
zobrazuje pomocou inej logiky, su dalSie spésoby
navadzania. PoloZka Krivky AB pouziva radidlne
posuny namiesto priamych alebo prieénych posunov.
Radialne posuny podporuju smerovy pohyb kolmo na
dotyCnicu krivky v kazdom bode po celej trase. Kazdy
bod pozdlz krivky sa poCas regeneracie posunie. To
spbsobuje zmenu tvaru a geometrie krivky pri posune.

PC27479—UN—06SEP19
Priklad posunu krivky AB

A—Krivka AB
B—Nova krivka AB
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Ked dojde k posunu krivky AB (A), nova krivka AB (B) je
radialne posunuta v bode posunu. Radialne posunutie
sa Siri po celej dizke priamky. Rozstup a smerovanie

trasy novej krivky AB vychadzaju z pévodnej krivky AB.

POZNAMKA: Pre kaZdy novy prechod sa krivky
vyhladzuju. Viyhladenie méZe spbsobit’ malé
medzery v pokryti. Ak je to potrebné, vyhladenie
segmentov linie mozZno vypnut' v nastaveniach
navadzania.

Importovanie a exportovanie posunov krivky AB

Ak importujete krivky AB s posunmi z displeja
GreenStar 3 2630, importuju sa posunuté linie. Ak sa
zmenia niektoré rozmery alebo aplikacie, krivky AB sa
na zaklade tychto zmien neregeneruju. Aby sa
zohfadnili tieto zmeny, krivky AB je potrebné znovu
vytvorit pomocou pdvodnej krivky AB.

Radialne posuny na displeji 4. generacie nie su
kompatibilné s inymi typmi displejov.

Krivky AB exportované do displejov GreenStar 2,
displejov GreenStar 3 alebo John Deere Operations
Center si pri importovani spat’ do displeja 4. generacie
zachovaju svoje radialne posuny iba v pripade, Ze
krivka AB nie je upravena pri inych typoch displejov.

ch177nn,1685616864851-76-01JUN23

Nastavenia liSty kontroliek

POZNAMKA: Lista kontroliek sa oznaduje aj ako
Indikator presnosti drahy.

i RRRRES

PC28719—UN—25AUG22

Velkost kroku na liste kontroliek

Vel'kost’ kroku — PouZiva sa na uréenie hodnoty
vzdialenosti vybo&enia z trasy, ktord znazorfiuje kazdé z
policok na liste kontroliek.

Jazda v smere — Po vybrani tejto moznosti svetla
svietiace nalavo na liste kontroliek znamenaju, ze je
potrebné stroj naviest’ dolava, aby sa vyrovnal s trasou
navadzania.

Smer mimo trasy — Po vybrani tejto moznosti svetla
svietiace nalavo na liSte kontroliek znamenaju, ze je
potrebné stroj naviest doprava, aby sa vyrovnal s trasou
navadzania.

LiSta kontroliek pasivneho prisluSenstva

Guidance

Gubdasce
Tk ]
B | et ek |

Shift Track
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Shift Increment

PC671879—UN—24JUN25
A—L.ista kontroliek stroja
B—L.ista kontroliek pridavného zariadenia

Ak pouzivate navadzanie pasivneho prislusenstva, na
displeji sa prida druha lista kontroliek.

LiSta kontroliek stroja (A) — Zobrazuje vzdialenost
doprava alebo dolava, ked je stroj mimo trasy
navadzania.

LiSta kontroliek prisluSenstva (B) — Zobrazuje sa
vzdialenost’ dolava alebo doprava, o ktoru je stred
otac¢ania prisluSenstva mimo trasy navadzania.

ZIDXK1X,1750231750064-76-18JUN25

Nastavenia zakrivenej trasy

PC9529—UN—270CT06
Vyhladenie ostrych zakrut VYPNUTE
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PC9530—UN—270CT06
Viyhladenie ostrych zakrut ZAPNUTE

A—Predchéadzajuci prechod

B—Dalsi prechod - Vyhladenie ostrych zakrut vypnuté
C—Dalsi prechod — Vyhladenie ostrych zakrut zapnuté
D—Polomer otac¢ania na zemi

Vyhladit’ ostré zakruty — Ak je zapnuta tato moznost,
systém automaticky vyhladi naprojektovanu trasu, v
ktorej sa mdzu nachadzat’ ostré zkruty.

Spustanie nahravania krivky - Adaptivne nahravanie
krivky je mozné spustit tromi spésobmi: Manualne
nahravanie, rezim AutoTrac a rezim pracovného stavu.

POZNAMKA: Ak je potrebna zmena smeru, odportiéa
sa zastavit nahravanie. Zéznam pri cuvani by
mohol viest’ k zlému vytvoreniu vodiacej Ciary.

1.Ruény zaznam: Nahravanie sa zacne az vtedy, ked
operator stladi tlaCidlo nahravania. V tomto rezime sa
nepouzivaju ziadne automatické spuste.

2.Rezim AutoTrac: Zaznamenava sa pri zapojenom
systéme AutoTrac spusti automaticky na
projektovanej linii a zastavi zaznam po odpojeni
systém AutoTrac™. Tlagidlo nahrdvania mozno aj v
tomto rezime pouZit na manualne spustenie alebo
zastavenie nahravania.

3.Rezim pracovného stavu: Nahravanie je viazané
na stav "Zaznamenavanie prace". Ked je zapnuta
funkcia "Zaznamenavanie prace" a praca sa aktivne
vykonava, za¢ne sa nahravanie adaptivnej krivky. Po
vypnuti funkcie "Zaznamenavanie prace" sa
automaticky zastavi.

Zaznamenané rozsirenia krivky AB — Na zaciatok a
koniec trasy krivky AB mozno pridat rozsirenia v
podobe priamej linie. RozSirenia sa vygeneruju v dizke
90 m (300 ft). Po zapnuti nastavenia sa nepridaju
rozSirenia k predtym zaznamenanym krivkam AB.

POZNAMKA: Funkciu rozsireni bude moZno potrebné
vypnut, aby ste zabranili vzajomnému kriZeniu linii.
Ak sa linie kriZia, zostavajuce krivky sa nemusia
vygenerovat.

PC9905—UN—O05FEBO7

Polomer

R—Polomer otocenia prislusenstva

Polomer otocenia prisluSenstva v zemi — Tato
hodnota predstavuje hodnotu najmenSieho polomeru
oto€enia prisluSenstva, ak sa prisluSenstvo nachadza v
zemi.

VySSia hodnota polomeru otoCenia prisluSenstva v zemi
bude mat za nasledok plynulejSie otacanie. NizSia
hodnota polomeru oto€enia prisluSenstva v zemi bude
mat za nasledok ostrejSie otacanie. Tato hodnota sa
pouziva aj na strojoch bez tahaného prisluSenstva.

POZNAMKA: Uistite sa, Ze hodnota polomeru otd&ania
prislusenstva na zemi vzhladom na rozmer
pouZitého prislusenstva je nastavena na realisticku
hodnotu.

ZIDXK1X,1750229032945-76-26JUN25

Nastavenia kruhovej trasy

PC20395—UN—O08DEC14
Vzdialenost’ k stredovému bodu

Vzdialenost k stredu otacania — vzdialenost od stredu
kruznice k aktualnej polohe. Tato vzdialenost sa
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zobrazuje do hodnoty 1609 m (5280 ft.). Po zapnuti
funkcie sa zobrazi tla¢idlo na mape navadzania.

CZ76372,0000739-76-08DEC14

Rozstup tras

POZNAMKA: Ak je stroj vzdialeny viac ako 16 km (10
mi) od stopy 0, presnost vodiacich Ciar sa zniZi.

Rozstup tras sa pouziva pri aplikacii Navadzania na
uréenie vzdialenosti jedného prechodu od posledného.
Rezim Rozstup tras sa podoba rezimu Pracovna Sirka,
ale rozstup tras sluzi len na navadzanie a dve hodnoty
su od seba nezavislé.

Ak chcete zachovat Sirku riadku medzi prechodmi,
Rozstup tras nastavte na rovnaku hodnotu ako ma
Pracovna Sirka. Ak chcete zaistit' urcitd mieru presahu
na ucely orby alebo postrekovania, pripadne podcitate s
urcitou mierou GPS posunu, hodnotu Rozstup tras
zadajte mensSiu nez je Pracovna Sirka.

AL70325,00005DC-76-23JUL20

Citlivost’ riadenia

Citlivost riadenia urCuje agresivitu systému riadenia
AutoTrac. VySSia hodnota citlivosti riadenia zabezpeci
agresivnejSie nastavenie. Toto nastavenie umozriuje
systému zvladanie drsnejSich podmienok riadenia ako
napr. integralne prisluSenstvo s velkym zatazenim v
tahu. NiZ3ia citlivost riadenia je menej agresivna a
umoznuje systému zvladat mensie zatazenie v tahu a
vySSie rychlosti.

Zadaijte ¢islo od 50 do 200. Vychodiskova hodnota je
70. Hodnota sa mdze menit podla ovladaca riadenia

¥

:_?"':*_-T—“-""

PC17128—UN—18JUN13

PC17129—UN—18JUN13
A—10-sekundovy interval
B—1-sekundovy interval
C—Vzor chyby trasy

e PriliS nizka: Ak je citlivost' riadenia prili§ nizka, na

displeji je mozné pozorovat vzor chyby pomalej
vychylenej stopy. Pri tomto vzore chyby trasy (C) trva
priblizne 10 sekund (A), kym prejde zo strany na
stranu. Ak sa objavuje nadmerna chyba trasy, zvyste
citlivost’ riadenia v malych prirastkoch, pokym
nedosiahnete pozadovanu presnost.

Prilis vysoka: Nastavenie citlivosti riadenia na
najvyssiu urovef nebude mat' za nasledok
maximalnu presnost sledovania. Ak je citlivost
riadenia prili5 vysoka, bude pozorovany priliSny
pohyb prednych kolies, ktory znizi presnost a
spbsobi nadmerné opotrebovanie sucasti prednej
napravy. Pri extrémne vysokych drovniach bude
pohyb stroja dost' velky na to, aby spbsobil, ze
citlivost’ riadenia bude kratkodobo zmenena na
predvolenu uroven. Pohyb sledovaného kolesa pri
rozhodovani, Ci je agresivita prili§ vysoka sa objavuje
v intervale priblizne 1 sekundy (B) zo strany na
stranu. Ak sa objavuje nadmerny pohyb kolesa,
znizte citlivost riadenia v malych prirastkoch, pokym
nedosiahnete poZadovanu presnost.

POZNAMKA: Je norméaine pozorovat krétkodobu chybu
trasy pri velkej kolaji, brazde alebo zmene
zataZenia prislusenstva. Nastavenie spravnej
citlivosti riadenia poméZe minimalizovat’ chybu
trasy.

Dalsie informacie o citlivosti riadenia najdete v
pomocnikovi na obrazovke Centrum pomoci.

HC94949,0000377-76-26SEP13

Nastavenie trasy navadzania

Set Track

5

olty
o)ld

PC28720—UN—25AUG22
A—TIlacidlo Nastavit' trasu
B—Pridat’ trasu navadzania
C—Filtrovat'/triedit’ trasy navadzania

1. Na hlavnej stranke navadzania zvolte moznost
Nastavit trasu.

2. V Zozname tras navadzania zvolte bud existujucu
liniu navadzania alebo vytvorte liniu navadzania.

Informacie o vytvoreni réznych trds navadzania najdete
v pomocnikovi na obrazovke Centrum pomoci.

HC94949,00003B0-76-24MAY 24
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Nadobudnutie trasy navadzania

POZNAMKA: Nadobudnutie trasy navadzania vyZaduje
AutoTrac riadiacu jednotku 2.0. Overte typ riadiacej
Jjednotky na stranke AutoTrac Health na karte
Diagnostika systému v aplikacii Diagnostics Center.

POZNAMKA: Nadobudnutie trasy navadzania nie je k
dostupné pre vsetky stroje.

Nadobudnutie trasy navadzania zobrazuje bielu
bodkovanu diaru, ktora predstavuje najefektivnejsi
spbsob navadzania stroja na navadzaciu Ciaru. Cesta k
navadzacej Ciare je ur€ena rychlostou, polohou stroja,
uhlom kolesa a uvratou v Case, ked je zvoleny spinac
obnovenia ¢innosti. Bodkovana €iara sa neustale
aktualizuje, ked' sa stroj pohybuje s AutoTrac v stave
Konfigurované (stavovy graf 2/4) alebo Povolené
(stavovy graf 3/4). Ked stroj ziska navadzaciu €iaru,
bodkovana €iara zmizne.

POZNAMKA: Ziskavanie navadzacej Siaru Siary
nefunguje, ak pracujete v reverznom reZime.

¢ch177nn,1685616932700-76-01JUN23

Priama trasa

Priama trasa

PC28721—UN—25AUG22

ReZim Priama trasa pomaha operatorovi v jazde po
priamych rovnobeznych drahach, pomocou displeja a
zvukovych ténov upozorfuje operatora na vybocenie
stroja z trasy.

Priama trasa umozni operatorovi vytvorit po€iato¢nu
priamu trasu pre pole pomocou réznych moznosti trasy
0. Po definovani trasy O (referencnej drahy) sa
vygeneruju vSetky prechody pre dané pole. Kazdy
prechod je rovnaky ako povodne odjazdeny prechod,
aby sa zabezpedilo neskopirovanie chyb v riadeni na
celé pole. Vygenerované prechody je mozné pouzit pre
funkciu Paralelné sledovanie alebo AutoTrac.

Spbsoby definovania trasy 0:
e A + B - Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete so
strojom.

e A + Auto B — Definujte trasu 0 tym, Ze po nej prejdete
so strojom.

® A + kurz — Definujte trasu 0 tym, Ze prejdete vozidlom
do bodu A a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

e Zemepisna Sirka/zemepisna dizka — Definujte trasu 0

tym, Ze pre body A a B zadate preddefinované
hodnoty suradnic zemepisnej Sirky a dlZky.
Zemepisna Sirka/zemepisna dizka + kurz — Definujte
trasu 0 tym, Ze pre bod A zadate hodnoty zemepisnej
Sirky a dizky a zadate preddefinovanu hodnotu
kurzu.

Pristup k stroju A + B - Definujte trasu 0 tym, ze po
nej prejdete so strojom.

Pristup k stroju A + kurz — Definujte trasu 0 tym, Ze
so strojom prejdete do bodu A a zadate vopred
definovanu hodnotu kurzu.

Pristup k stroju - Zemepisna $irka/zemepisna dizka +
kurz - Definujte trasu O tym, Ze pre bod A zadate
hodnoty zemepisnej Sirky a dizky a zadate
preddefinovanu hodnotu kurzu.

POZNAMKA: Trasu 0 méZete definovat podas
prevadzky (napr. vysadba), ale niektoré tlacidla nie
suU pocas vytvarania linie navadzania aktivne.

Pristup k stroju

Pristup k stroju je metdda priamej trasy pouzivana na
vkladanie polnych ciest medzi prechody cez plodinu.

Kurz

POZNAMKA: Upravy kurzov trés su k dispozicii iba pri
pouZiti priamych tras vytvorenych pomocou metod
A + kurz alebo Zemepisna Sirka/zemepisna dizka +
kurz.

Nové informacie o kurze sa ulozia na existujucu trasu
vzdy, ked sa tato hodnota zmeni. Ak sa udaje po
vykonani zmeny smeru exportuju do Centra Cinnosti
John Deere, upravena stopa nahradi existujucu stopu
ulozenu v Centre &innosti.

Sposob vypoctu riadku navadzania

Vypocet navadzacej Ciary prejde do predvolene;
moznosti metddy John Deere. DalSie spdsoby vypoctu
navadzacej Ciary su napriklad:

® Non-John Deere 1 — pouZiva metddu vypoctu
BeelLine.

® Non-John Deere 2 — pouZiva metddu vypoctu
Trimble.

POZNAMKA: Navadzacie Giary sa daju preniest na
iného uZivatela prostrednictvom zdielania tudajov v
teréne alebo prostrednictvom inStalacnych suborov
pomocou USB alebo bezdrétového prenosu udajov.

Tato funkcia je podporovana len pri tvorbe novych
navadzacich Ciar pre priamu trasu. VSetky metody pre
tvorbu novej priamej trasy su podporované, ale metéda
A+B sa odporuca pri tvorbe navadzacich ¢iar podla
plodiny v riadkoch alebo v zdhonoch, ktoré boli
vytvorené v konkurenénom systéme. Pouzivanie
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rovhakého kurzu A+ ako u konkurenéného systému
nebude mat za nasledok pozadovany vykon.

Dalsie informacie o vytvarani priamych tras najdete v
pomocnikovi na obrazovke Centrum pomaoci.

Zdvojenie trasy
Zdvojenie trasy vytvori képiu aktivnej trasy navadzania.

Novy nazov zdvojenej trasy je predvoleny na nazov
pbévodnej trasy plus (1). Na Upravu nazvu trasy zvolte
vstupné pole nazvu tras. Nova trasa méze byt
vystredena na stroji alebo posunuta dofava alebo
doprava.

Ak bola pévodna trasa vytvorena pomocou metédy A +
Kurz, alebo Zemepisna Sirka/Zemepisna dizka + Kurz,
novy nadpis trasy sa da zmenit vyberom vstupného
pola Kurz.

ch177nn,1740731168324-76-28FEB25

Quick Line

QUICK LINE

e

PC28722—UN—25AUG22
Tlacidlo Quick Line

Funkciu Quick Line pouzite na vytvorenie trasy
navadzania na stranke Spustit s minimalnym poctom
stladeni tlaCidla. Trasa sa pomenuje automaticky bez
informacii o nastaveni.

Ak chcete Quick Line ulozit, zobrazte zoznam tras
navadzania, stlacte tlaidlo Upravit a premenujte trasu.

Metody Quick Line:
® Quick Line-Auto B - po jazde 15 m (49,2 ft)
automaticky vytvori bod B.

® Quick Line-A+B — manualne vytvori navadzaciu trasu
A+B.

Pomocou aplikacie Spravca usporiadania mdzete pridat
tlacidlo skratky Quick Line-Auto B alebo Quick Line-A +
B na liStu so skratkami.

AL70325,000050D-76-27SEP22

Navadzanie na Priamej trase

V reZime Priama trasa nie je dOleZité jazdit trasy v
konkrétnom poradi. NajblizSia trasa sa zvyrazni
pomocou hrub$ej bielej Ciary.

Cislo trasy sa zobrazi pod indikatorom presnosti drahy a

automaticky sa aktualizuje po priblizeni sa k novej trase.
Cislo trasy oznacuje pocet linii a smeru od Trasy 0.
Smer trasy sa zobrazuje relativne k Trase 0 (sever, juh,
vychod alebo zapad). Cislo trasy sa zmeni, ked je stroj
na polceste medzi dvomi trasami.

V indikatore presnosti drdhy sa zobrazi chybova
vzdialenost’ vybocenia z trasy. Chyba vybocenia z trasy
zobrazuje vzdialenost stroja od najblizSej trasy. PoCet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa priblizenim stroja k dalSej trase zaéne hodnota
chyby odpocitavat.

V pravej hornej Casti stradnky zobrazenia navadzania sa
zobrazi vzdialenost do konca prechodu za vyuzitia
prediktora obratky. Vzdialenost sa bude odpocitavat az
k predpovedanej obratke, pricom 10 sekund predtym,
ako stroj dosiahne pretinajuci bod obratky, sa ozve tén a
dal$i sa ozve pri dosiahnuti predpovedaného bodu
obratky.

CZ76372,0000737-76-08DEC14

Krivky AB

PC28723—UN—25AUG22

Krivky AB

PC9028—UN—16APR06
Krivky AB umoZziuju operatorovi jazdu po zakrivenej
trase v poli s dvomi koncovymi bodmi (zaciato¢ny a
koncovy). Prechody rovnobezné s trasou v oboch
smeroch sa vytvoria podla pévodne prejdenej trasy.
Kazdy prechod sa vytvori podla pévodnej trasy jazdy.
Zaisti sa tak, Zze pocas prechodu cez pole sa do jazdy
nebudu vnasat chyby riadenia. Prechody nie su
identickymi képiami povodného prechodu. Zakrivenie
prechodu sa meni, aby sa minimalizovala chyba od
prechodu k prechodu.

POZNAMKA: Informécie o nastaveni systému na
optimalny vykon su uvedené v kapitole Nastavenia
zakrivenej trasy.

Prvotne zaznamenana krivka AB musi mat dizku
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najmenej 3 m (10 ft.), aby mohla byt ako platna krivka
AB.

Po zaznamenani Krivky AB (Trasa 0) sa vygeneruje
desat’ dodatoCnych tras (pat prechodov po oboch
stranach Trasy 0). Ked stroj prejde za piatu trasu od
Trasy 0, vygeneruje sa v danom smere dalSich desat
tras. Ked stroj prejde po poslednej trase zobrazenej na
obrazovke, systém bude pokraCovat vo vytvarani
dodatoCnych prechodov. Aby systém pokracoval vo
vytvarani zakrivenych kriviek, stroj sa musi nachadzat
do 400 m (0.25 mi.) od poslednej vygenerovane;j linie.
Ak sa stroj nachadza pri vonkajSom limite, mézZe trvat
niekolko minut, kym sa vygeneruje dréha, ktora sa
zobrazi na obrazovke v blizkosti stroja. PoCas tohto
intervalu sa na obrazovke zobrazi sprava "Prebieha
vypocet kriviek".

POZNAMKA: Funkcia preskodenia prechodu je v
reZime Krivky AB dostupna.

Prechody nie su identickymi képiami povodného
prechodu. Zakrivenie prechodu sa meni, aby sa
dodrzala chyba od prechodu k prechodu. Postupne s
naslednymi prechodmi sa zakrivenie prechodov stava
konvexnejSim alebo konkavnejsim.

POZNAMKA: V reZime trasy Krivka AB sa mézu
zobrazit spravy Ostra krivka alebo Koniec drahy.

Drahy s krivkou AB sa generuju s 91 m (300 ft)
predizenim priamej linie pridanym ku koncom aktualne
zaznamenanych drah. PredlZenia linii sa budu
predizovat pred a za zaznamenanou liniou kvoli
zarovnaniu stroja alebo pokraovaniu na trase.

Ak je zvolena funkcia posunu trasy, aktualna trasa sa
upravi a znova sa vygeneruje pat prechodov po oboch
stranach trasy. Krivku AB moZno pouZit’ po
vygenerovani prvotnych tras. Dodato¢né trasy sa
vygeneruju pocas prevadzky. Na posun a opatovné
vytvorenie tras v rezime Krivka AB pouzite tlacidla
posunu dofava a doprava.

Dal$ie informé&cie o vytvarani tras v reZime Krivka AB
najdete v pomocnikovi na obrazovke Centrum pomoci.

Zdvojenie trasy
Zdvojenie trasy vytvori képiu aktivnej trasy navadzania.

Novy nazov zdvojenej trasy je predvoleny na nazov
pévodnej trasy plus (1). Na Upravu nazvu trasy zvolte
vstupné pole nazvu tras. Nova trasa méze byt
vystredena na stroji alebo posunutd dofava alebo
doprava.

ch177nn,1740731212961-76-28FEB25

Navadzanie na Krivke AB

NajbliZzSia trasa sa zvyrazni pomocou hrub3ej bielej
Ciary.

Cislo trasy sa zobrazi pod indikatorom presnosti drahy a
automaticky sa aktualizuje po priblizeni sa k novej trase.
Cislo trasy oznacuje pocet linii a smeru od Trasy 0.
Smer trasy sa zobrazuje relativne k Trase 0 (sever, juh,
vychod alebo zapad). Cislo trasy sa zmeni, ked je stroj
na polceste medzi dvomi trasami.

V indikatore presnosti drahy sa zobrazi chybovéa
vzdialenost vybocenia z trasy. Chyba vybocenia z trasy
zobrazuje vzdialenost' stroja od najblizSej trasy. Pocet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa priblizenim stroja k dalSej trase za&ne hodnota
chyby odpocitavat.

CZ76372,0000736-76-08DEC14

Zaznam Priamej drahy alebo navadzanie
okolo prekazok

&

PC9030C—UN—270CT06
Navigéacia okolo prekaZzok

®

PC15310—UN—09APR13
Tlacidla Zakrivena linia a Priama linia

A—Bod A

B—Bod B

C—Drahy vygenerované z trasy 0
D—Zakriveny segment
E—Priamy segment

1. Spustit zaznam kriviek AB
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2. Ak chcete zaznamenat priamu trasu, stlacte tlacidlo
Priamy segment.

POZNAMKA: Priamy segment sa "zachyti" od miesta
stlacenia tlacidla Priamy segment aZ po miesto
stlacenia tlacidla Zakriveny segment alebo tlacidla
Hotovo, ¢im sa dokondi trasa.

3. Ak chcete ukoncit zaznam priamej linie a obnovit
zaznam zakrivenej trasy, stlacte tlacdidlo Zakrivena
linia.

Tento proces méze to byt uZitoény tam, kde sa

nachadza dlhy rovny usek drahy alebo pri obchadzani
prekazok.

Pocas zaznamu mézete podla potreby stlacat tlacidla
zakriveného alebo priameho segmentu.

HC94949,00003C3-76-13SEP13

Adaptivne krivky

PC28725—UN—30AUG22
Adaptivne Krivky

POZNAMKA: Pozrite si dalsie informacie tykajice sa
optimalizacie vykonu systému. (Pozrite si cast
Nastavenia zakrivenej trasy v tomto oddiele.)

Adaptivna zakrivena trasa umozfuje operatorovi
zaznamenat’ zakrivenu drahu pri manualnom riadeni.
Ked operator zaznamena prvy zakriveny prechod a
otoCi sa so strojom, zobrazi sa skopirovana draha a
operator méze vyuzit moznost rovnobezné navadzanie
alebo aktivovat systém AutoTrac.

Po zaznamenani pociatoéného prechodu sa kazdy dalSi
prechod vygeneruje z predchadzajuceho prechodu, aby
sa zabezpecilo, Ze chyby riadenia sa nebudu Sirit celym
polom.

POZNAMKA: Moznost Preskodit prechod umoZriuje
operatorovi prejst za alebo preskocit’ trasu, ktora
nasleduje za aktuélnou trasou. Funkcia Preskodit
prechod je v reZime zéznamu Adaptivnej krivky
nedostupna.

Vytvorené prechody nie su identickymi kopiami
pbvodného prechodu. Zakrivenie prechodu sa meni,
aby sa dodrzala presnost od prechodu k prechodu. V
pripade potreby mbze operator zmenit’ trajektoriu
kdekolvek na poli jednoducho navedenim stroja mimo
navrhovanu drahu.

POZNAMKA: Pri vyuZivani reZimu Adaptivna zakrivena
trasa sa mézu objavit spravy Ostra krivka a Koniec
trasy.

Operator méze jazdit bud manualne na
vygenerovanych navadzacich liniach pomocou
rovhobezného navadzania alebo mdZze aktivovat
systém AutoTrac po zaznamenani pociatoného
prechodu a zobrazeni skopirovanej drahy.

Ak je relacia zaznamu krivky zastavena, riadok nie je
premietnuty pred strojom. Operator méze pouzivat
AutoTrac iba na dostupnych riadkoch z
predchadzajucich relacii zaznamu. Ked' ukoncite
zaznam, vSetky zaznamenané Casti trajektorie v ramci
tohto zaznamu sa ulozia ako jedna trasa.

POZNAMKA: Funkcia Posun trasy sa neodporuéa pri
pouZivani moZnosti Adaptivna krivka. Posun trasy
nekompenzuje posun GPS v reZime Adaptivna
krivka.

Pri editovani navadzacej stopy je mozné k existujucej
dréhe adaptivnej krivky pridat’ dalSie segmenty krivky.

Dalsie informacie o vytvarani tras adaptivnych kriviek
najdete v pomocnikovi na obrazovke Centrum pomoci.

O—=] &—

PC9032—UN—17APR06

A—Jednoducha krivka
B—Stvorcova trasa
C—Spirala

D—Krivka v tvare S
E—Pretekarska draha
F—Kruh

Rezim Adaptivna zakrivena trasa umoziuje operatorovi
jazdit a byt navadzany po ré6znych vzoroch tras na poli.
Jednoducha krivka

Krivka v tvare S

Stvorcova trasa

Pretekarska draha

Spirala

Kruh

K existujucej trati adaptivnej krivky mozno pridat
rozsirenia trate. lde o doCasné predizenia (90 m), ktoré
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sa objavia v blizkosti linie. Nie je potrebné ich
zaznamenavat.

Information & Settings | Guidance Application Main Page x
7 Curve Track Settings
.i. Sertings
Impk'rr(‘mkci'rj-i:.]:'uurd Turn Smiath Tight Tums
@ Help B - -
[ oo o
) About -
Adaptive Curves

)

Curve Recording Trigger: [Wu'k State

Adaptive Curve Extensions & n OFF

AB Curves

PC676265—UN—26JUN25
Adaptivne rozS$irenia krivky

AB Curve Recorded Extensions

ZIDXK1X,1750231125361-76-25JUN25

Navadzanie na Adaptivnej krivke

DOLEZITE: Ak maju byt Gdaje o adaptivnej
zakrivenej trase opakovatelné, vyzaduje sa, aby
sa Udaje pociato€nej trasy a nasledujucich jazd
po poli ziskali s presnost'ou StarFire RTK.
Zakladnova stanica RTK by mala pracovat’ v
rezime Absolutna zakladna.

POZNAMKA: Rozstup tras pre (daje adaptivnej
zakrivenej trasy je konstantny. Pri navrate na pole s
inym prislusenstvom je potrebné zaznamenat’ nové
udaje.

NajblizSia trasa sa zvyrazni pomocou hrubSej bielej
Ciary. V indikatore presnosti drahy sa zobrazi chybova
vzdialenost vyboCenia z trasy. Chyba vybocenia z trasy
zobrazuje vzdialenost’ stroja od najbliZ8ej trasy. Pocet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa priblizenim stroja k dalSej trase zacne hodnota
chyby odpocitavat.

Ak sa krivka nezaznamenava, linie sa nepremietaju a
operator mbze spustit systém AutoTrac len na
dostupnych liniach. Ak sa nachadzate v reZime
zaznamu, linie sa zobrazia mimo predchadzajucej linie.
Tato relaciu mozno vyuzit na ruény zaznam dalSe;j linie,
pripadne operator mbéze v polozke Spustace zaznamu
krivky a automatické navadzanie na naprojektovane;j
linii zvolit moznost’ AutoTrac.

ch177nn,1685616988383-76-01JUN23

Zaznam Priamej trasy v ramci adaptivnej
krivky

PC9284—UN—29JUL06
Okolo prekazky

PC9285—UN—08AUG06

Priama draha

PC15311—UN—09APR13
Tlacidla Zakrivena linia a Priama linia

A—Zvolena priama linia

B—Na spojenie dvoch bodov sa vygeneroval priamy segment
C—Draha traktora sa nezaznamenava

D—Zvolena Zakrivena linia

E—Draha sa zaznamena ako priama ¢iara medzi bodmi A a D.
F—Tlacidlo Zakrivena linia

G—Tlacidlo Priama linia

1. Spustite zaznam Adaptivnej krivky.

2. Ak chcete zaznamenat priamu trasu, stlacte tlacidlo
Priama linia.

POZNAMKA: Priamy segment sa "zachyti" od miesta
stlaCenia tlacidla Priamy segment aZ po miesto
stlaCenia tlacidla Zakriveny segment alebo tladidla
Hotovo, ¢im sa dokonci trasa.
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3. Ak chcete ukonéit zaznam priamej linie a obnovit
zaznam zakrivenej trasy, stlacte tlacidlo Zakrivena
linia.

Tento proces mbze to byt uzitoény tam, kde sa

nachadza dlhy rovny Usek drahy alebo pri obchadzani
prekazok.

Pocas zaznamu mézZete podla potreby stlacat’ tlacidla
zakriveného alebo priameho segmentu.

POZNAMKA: Najdlhéi priamy segment, ktory mozno
vytvorit, méZe mat dizku 0,8 km (0.5 mi.) (2640 ft.).
Pri v4ésej vzdialenosti sa prvok drahy nespoji, &im
vznikne v dréhe medzera.

HC94949,0000395-76-13SEP13

Navadzanie okolo prekazok

7

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—Zaznam vypnuty
B—Zaznam zapnuty
C—V dalSej drahe sa vyskytni medzery
D—Rucné riadenie pre opdtovné zavedenie drahy

Obsluha musi pocas pouzivania adaptivnych drah
obchadzat’ v8etky prekazky, ktoré sa v poli vyskytnu,
ako napriklad poklop studne, telefénny stip alebo
elektrické vedenie.

POZNAMKA: Pomocou tladidla Priama linia
zaznamenajte priamu liniu okolo prekazky aby sa
predislo medzere v trase.

Zaznam ZAP.: Ak sa zaznam pocas obchadzania
prekazky ponecha zapnuty, tento odklon sa prenesie do
skopirovanej drahy a stane sa sucastou drahy. Ked sa
pri dalSom prechode priblizite k danému miestu na poli,
navrhovana trasa, na ktorej sa stroj nachadza, bude
zahfnat aj tuto odchylku. Stroj sa bude riadit podla tejto
odchylky. Na vyrovnanie tejto odchylky musi operator
prevziat rucné riadenie stroja a tuto odchylku vyrovnat.
Potom, ako operator presiel cez danu odchylku na poli a
opat sa dostal na pozadovanu drahu, je mozné zapnut
tlagidlo obnovenia a systém AutoTrac prevezme
riadenie stroja.

Zaznam VYP.: Ak sa zaznam pri priblizeni sa k
prekazke a jej obchadzani vypne a nasledne zapne po
obideni prekazky a zaroven sa zapne systém AutoTrac,
aby sa prechod dokoncil, v zaznamenanej drahe, kde
sa vyskytla prekazka, bude medzera. Ked' sa stroj na
dalSej drahe pribliZi k tejto medzere, musi operator
prevziat ru¢né riadenie stroja a prejst cez tuto medzeru.
Po navigacii na medzeru a opatovnom ziskani
naprojektovanej trasy, mozno aktivovat funkciu
AutoTrac. Medzera sa v nasledujucich prechodoch
neobjavi, pokial je zapnuté nahravanie pre dalSie
prechody.

ch177nn,1685617008861-76-01JUN23
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AutoPath

Funkcia AutoPath vyuZiva informacie o riadkoch alebo
hraniciach na vytvorenie vodiacich €iar pre nasledné
operdcie v poli. AutoPath redukuje odhady a vstup
obsluhy potrebné na presnu navigaciu po poli. Linie
AutoPath znizuju €as nastavenia, nespravne
odhadované riadky a poskodenie plodin v dosledku
nepresného nastavenia navadzania.

Pred pouzitim linii navadzania AutoPath naimportujte
Udaje navadzania AutoPath z Operations Center John
Deere. Udaje linie AutoPath su zahrnuté v indtalacnom
subore. Ak nie su k dispozicii ziadne zdrojové udaje,
navadzacie Ciary AutoPath mozno generovat pomocou
ohrani¢enia. Dal$ie informéacie najdete v &asti Upravit
AutoPath v pomocnikovi na obrazovke.

Poziadavky Specifické pre stroj:

AutoPath je kompatibilny s nasledujucimi strojmi
vybavenymi systémami John Deere alebo Reichhardt
Green Fit AutoTrac:

POZNAMKA: Pre optimélny vykon pouZite AutoTrac
RowSense s AutoPath.

Traktor
Postrekovac
Zaci stroj

Vetraci stroj John Deere [kompatibilny je iba systém
AutoPath (hranice)]

POZNAMKA: Dokumentécia AutoPath nie je k
dispozicii, ked je v nastaveniach Work Setup
povoleny reZim dokumentacie ISOBUS.

AutoPath (riadky)

AutoPath (riadky) pouziva zaznamenané zdrojové
udaje prevadzky, odsadenia stroja a rozstupy trasy na
vytvorenie linii navadzania pre nasledné operacie v
danom poli. AutoPath (riadky) redukuje odhady a vstup
obsluhy potrebné na presnu navigéciu v stojacich
plodinach. Linie AutoPath zniZuju ¢as nastavenia,
nespravne odhadované riadky a poskodenie plodin v
désledku nepresného nastavenia navadzania.

Poziadavky na zdrojové operacie pre AutoPath
(riadky):

POZNAMKA: Presnost’ linii AutoPath z&visi od
presnosti udajov zdrojovych operacii. Pri
zaznamenavani zdrojovej operacie sa odporuca
aktivne navadzanie pridavného zariadenia alebo
navadzanie prislusenstva systémom AutoTrac.

Zdrojova operécia je zaznamenana operacia, ktora sa
pouziva na generovanie linii AutoPath. Kompatibilné
zdrojové operacie su orba, vysadba a aplikacia.

POZNAMKA: Zdrojové operécia sa musi zaznamenat
pomocou prijimacéa prislusenstva.

Ak zdrojova operacia neobsahuje udaje o riadkoch,
kazda nasledna operacia v tomto poli, ako je sejba,
aplikacia produktu alebo zber, musi obsahovat
definované riadky, aby AutoPath mohol generovat
navadzacie linie.

Udaje zdrojovych operacii posielané do centra John

Deere Operations Center sa musia zaznamenat

pomocou:

® prijimacov StarFire pouzivajucich uroveri signélu
SF3 alebo vysSiu na stroji aj na prisluSenstve.

POZNAMKA: Skontrolujte, & je TCM skalibrovany na
vSetkych prijimacoch (stroj aj prislusenstvo).

POZNAMKA: Zdielany signal sa méZe pouZit na
zaznamenavanie udajov.

e Univerzalny displej 4. generacie CommandCenter
alebo univerzalny displej 4640, pripadne
CorPT?mandCenter G5 alebo univerzalny displej
G5™S,

Kompatibilné implementacie pre AutoPath (riadky):
® Sejacka John Deere s riadiacou jednotkou SeedStar
2 alebo novsou
® Sejacka ISOBUS od iného vyrobcu nez John Deere
- Pracovna Sirka musi byt nastavena ako riadky.
- Ak je Sirka riadku vacsia ako 254 cm (100 in),
nasledné operacie vyzaduju definované riadky.
® Virtualna sejacka (prisluSenstvo bez riadiacej
jednotky)
- Pracovna Sirka musi byt nastavena ako riadky.

® PrisluSenstvo na spracovanie pddy John Deere s
riadiacou jednotkou

- Nasledné operacie vyzaduju definované riadky.
® Virtualna prislusenstvo na obrabanie pody (bez
riadiacej jednotky)

- Odporuc¢a sa nastavit pracovnu Sirku ako riadky.

- Ak sa nenastavi pracovna Sirka ako riadky, alebo
je Sirka riadku vacsia ako 254 cm (100 in),
nasledné operacie vyzaduju definované riadky.

Poziadavky na pouzivanie funkcie AutoPath
(riadky)

® Subor nastaveni z John Deere Operations Center
obsahuje udaje AutoPath.
® Displej musi mat platnu licenciu pre AutoPath.

® Stroj je vybaveny prijimacom StarFire s uroviou
signalu SF3 alebo vysSou.
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POZNAMKA: Na dosiahnutie optimélneho vykonu
pouZite rovnaku uroverni signalu, aka bola pouZita
na zaznamenanie zdrojovej operacie.

® Stroj je vybaveny systémom John Deere alebo
Reichhardt Green Fit AutoTrac.

® Typ plodiny musi byt kazdorone vysadzana
riadkova plodina.

POZNAMKA: AutoPath nepodporuje viacroéné plodiny.

Vytvorenie AutoPath (riadky):

POZNAMKA: Do kaZdého pola sa méZe importovat iba
jeden subor AutoPath. Ak sa importuje druhy subor
AutoPath, starsi subor sa prepise.

POZNAMKA: Subory AutoPath sa nedaju exportovat z
displeja.

POZNAMKA: Subory AutoPath importované do displeja
je mozné upravit, ale zmeny sa nesynchronizuju so
systémom John Deere Operations Center.

Ked je stroj vytiahnuty do pola, ku ktorému je priradeny
subor Source Operation, automaticky sa vygeneruju
riadky AutoPath optimalizované pre najmensi pocet
ciest. Aktualnu stopu AutoPath potom mdzete upravit
na stranke Select Guidance Track (Vyberte spbsob
vytvorenia trasy). Vyberom tlacidla Metéda vyberte
metddu pouzitd na generovanie priechodov. Funkcia
AutoPath (riadky) ma nasledujice moznosti
generovania stop:

e Ak chcete pokryt pole €o najlepSie s minimalnym
po&tom prechodov, vyberte moznost’ Optimalizovat
na minimalny pocéet prechodov.

POZNAMKA: Ak je pracovna $irka aktudinej operécie
uZsia ako pracovna Sirka zdrojovej operacie,
moznost’ Sledovat’ prechody zdrojovej operacie je
automaticky vytieriovana.

® Ak chcete pouzivat len prechody, ktoré su v zhode
so zdrojovymi prevadzkovymi prechodmi, vyberte
moznost Follow Source Operation Passes
(dodrziavat zdrojové prevadzkové prechody). Pri
postupe vyberom moznosti Prechody podla
zdrojovej prevadzky zniZi kompaktnost, ale moze
znamenat' prekrytie.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Zaciarkavacie policko Predvolena metéda

Predvolena moznost je Optimalizovat pre najmensi
pocet priechodov. Ak chcete zmenit predvolené
nastavenie na Sledovat priechody zdrojovej operacie,

vyberte prepinac a potom zaciarknite poli¢ko
Predvolene prejst na tuto metédu. Tento krok
zabezpeci, Zze metdda generovania zostane medzi
poliami rovnaka.

Riadky AutoPath (riadky) su predvolene nastavené na
20 m (66 stdp) za koncom riadku. RozSirenie riadku je
mozné zmenit' v roz8irenych nastaveniach. Funkcia
AutoPath (riadky) dokaze prepojit vedenia cez medzeru
az do 50 m (164 stdp), napriklad cez vodnu cestu.

POZNAMKA: Rozsirenie linky bude predvolene
"Vypnuté", ak je zistenou platformou stroj
Sugarcane.

POZNAMKA: Dalsie informécie o pokrodilych
nastaveniach najdete v Pomocnikovi na obrazovke.

AutoPath (hranice)

POZNAMKA: Subory AutoPath sa nedaji exportovat z
displeja.

Funkcia AutoPath (hranice) pouziva informacie o
hraniciach poli na vytvorenie navadzacich €iar. Program
AutoPath (hranice) vyzaduje na generovanie
priechodov presné informacie o hraniciach poli. Tato
metdda je vhodna pre stroje pracujuce v riadkoch bez
plodin a pre vysadbu novych riadkov plodin.

Generovanie AutoPath (Hranice):

Ked' sa stroje nacitaju do pofa, ktoré nema priradeny
subor zdrojovej operacie, ale ma definovanu hranicu,
program AutoPath (hranice) generuje priechody na
z&klade nasledujucich podmienok:

® Ak bol zdiefany mimoplosny plan navadzania z
hranice, AutoPath (hranice) bude generovat udaje
priamo.

e Ak nebol zdielany Ziadny plan mimo paluby, ale pre
aktualne pole je definovana hranica, operator méze
vybrat existujuci plan hranic pre pole alebo méze
vytvorit novy plan hranic pomocou ponuky Udaje.

e Ak nie su informacie o hraniciach poli kompletné,
pouzivatel mdze vybrat’ skratku pre aplikaciu Polia a
hranice, aby dokoncil nastavenie informacii o
hraniciach. Funkciu AutoPath (Hranice) nie je mozné
dokondit, kym nie je dokon&ena hranica.

POZNAMKA: Ak existuje stbor Zdrojova operécia,
program AutoPath (riadky) vygeneruje priechody z
Udajov Zdrojovej operacie.

Ak bola vynechana poc€iato€na vyzva na zarovnanie na
hranicu, automaticku trasu (Hranice) mozno kedykolvek
vytvorit pomocou funkcie Nastavit stopu na vyber linie
automatickej trasy a vyberom existujuceho planu hranic
alebo vytvorenim nového pri Uprave linie automatickej

trasy.
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Funkcia AutoPath (riadky) ma nasledujuce moznosti
generovania metod:

® \yberom polozky Heading angle (Uhol sklonu)
vytvorite trasy pod pozadovanym uhlom.

® \/yberom moznosti Zarovnat na hranicu vytvorite
trasy, ktoré su rovnobezné s hranou hranice.

® \/yberom mozZnosti Z existujucej stopy vytvorite
priame trasy, ktoré su rovnobezné s existujucou
navadzacou Ciarou.

Funkcia Zarovnat na hranicu umoZfiuje operatorovi
jednoducho vytvorit’ subor priamych tras navadzania,
ktoré su zarovnané s definovanym usekom hranice
pola. Zobrazenie je predvolené na najdlhSiu rovnu
hranu hranice, ale mézete vybrat' lubovolnd hranu.

Riadky AutoPath (hranice) su Standardne 20 m (66
stép) za koncom riadku.

POZNAMKA: Dalsie informacie o pokrodilych

| edit Autopath (2)(3)
Method:

Mode: Boundaries ] [.L] Align B Baundiy

- Modified:
Data: rﬁulnF‘aulh- BoundarySeadi rgDBEuEI..] @ D803 ;:.Ls 304 P

Land Method Track Detalls shifts

Field Heading

Ata-sprayer 0,00

Preview

Preferences
Track Extensions (v Enable

Extension [ 65.62 1t
-
Outside Corners [ Round ST EC W,
L1910 fe &

EX=H| -

s - |
PC676267—UN—24JUN25
Strana Podrobnosti o trase

A—Karta Podrobnosti o trase

Na karte Podrobnosti o trase sa zobrazia informacie o

nastaveniach najdete v Pomocnikovi na obrazovke. poli, kurze a hraniciach a uvrati vybranej trasy.

Vytvorte Gvrate:

Ak je v programe AutoPath - hranica definovany
zahlavie, funkcia Polia a hranice by mala uviest, ze
uvrat je definovana inde, a pouzivatelia by mali byt
presmerovani na definiciu Gvrate AP.

Ak chcete vytvorit' Gvrat, postupujte podla uvedeného

postupu:

1.Prejdite na poloZku Upravit' autopath.
2.Vyberte zdroj tvrate Autopath.

Edit Autopath (2)(3)
r Method:
Mode: Boundaries ] E] Hishding Angh
Data: 'mtuPalhth]-Spra',leﬂ 20 J @ ngg‘!:giﬂm
m Method | Track petaits | shirs |
Status Headland Details
Fleld boundary -~ Source AutoPath
information complete
Headland Constant Offset
Headland Source
) Active Boundary b
Uses Fields & Boundaries infarmation to ;E: it 120_000; |f]

penerate headland acks

Applied to: Exterior & Impassable

@) AutoFath Interiors

Create a headland thal & unigue o this

idance plan entering number of passes
B plan by "8 pa Track Spacing: 120,000 ft

POZNAMKA: Informécie o hraniciach a Uvrati sa
nevyZaduju, ked sa AutoPath generuje z riadkov.

Predvolba Typ vonkajSieho rohu poskytuje moznost
vyberu medzi Stvorcovym a okrdhlym vonkajsim rohom.

1

Qutside Corners @

Selecting round corners rounds all outside
corners headland tracks. Inside corners are Reound
always sguare.

Square

Outside Insiche
Cornars Carners

s -

PC676266—UN—24JUN25
Vonkajsie rohy

V okne Nahlad sa zobrazi nahlad AutoPath, ktora by sa
mala vygenerovat. Kurz trasy je mozné upravit vyberom
vstupného pola a nastavenim poZadovanych hodnét.

PC676263—UN—17JUN25

Zdroj uvrate
A—AutoPath

3.Kliknutim na Prechody stroja nastavte pocet
priechodov.

4.Kliknutim na tlac¢idlo OK dokongite postup.

Podrobnosti o trase:

Metédu generovania AutoPath moZzno zmenit' na karte
Podrobnosti o trase vyberom tlacidla Upravit’ vedla
nazvu metddy.

POZNAMKA: Viac informacii najdete v pomocnikovi na
obrazovke.

Nastavenia viditelnosti trate moZno pouZit na vyber
riadkov, ktoré sa zobrazia v zobrazeni mapy.
Zobrazenie mapy je mozné prepinat medzi vSetkymi
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trasami, polnymi trasami a trasami na uvrati.
Predvolené zobrazenie je Zobrazit v3etky trasy.

POZNAMKA: Nastavenia viditelnosti trasy nie su k
dispozicii pri pouZiti funkcie AutoPath (riadky).

ZIDXK1X,1751350378549-76-08JUL25

Nastavenie AutoPath

Pre €o najlepsSiu presnost pri pouzivani AutoPath sa
odporuc¢a nastavenie stroja, pridavného zariadenia a
zobrazovacej aplikacie.

Vytvorenie zdrojovej operacie
Vysadba ako zdrojova operacia

® Zmerajte rozmery prislusenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

POZNAMKA: Na inom zariadeni ako je SeedStar 2 a so
star§im prislusenstvom pouZite virtualne pridavné
zariadenie.

® \/ pripade potreby nastavte profil virtualneho
prisluSenstva.

e Zadaijte Sirku prisluSenstva v riadkoch.

® NainStalujte prijima¢ prisluSenstva a zadajte rozmery
prijimaca v aplikacii Spravca zariadeni.

e Vytvorte korekciu prijimaca SF3 alebo kinematického
(RTK) prislusenstva pracujuceho v realnom Case
(kompatibilného so zdiefanym signalom).

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640
Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

POZNAMKA: Pre vykon AutoPath je rozhodujica
presna kalibracia terénneho kalibraéného modulu
(TCM). Ak je to mozné, pouZite rozsirenu metodu
kalibracie TCM.

e Nakalibrujte stroj a TCM prislu$enstva.

® Optimalizacia navadzania prisluSenstva na presnost
prechodu. (odporu¢ané)

® Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.
e Nastavte typ operacie na vysadbu.

e Nastavte typ plodiny na kazdoro¢ne vysadzanu
riadkovu plodinu, ako je napr. kukurica.

e V/ytvorte linie navadzania AutoTrac. Manualne
riadené vodiace linie sa sice mézu pouzit, ale
neodporucaju sa.

Orba ako zdrojova operacia

® Zmerajte rozmery prislusenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

POZNAMKA: Na inom zariadeni ako je SeedStar 2 a so
starsim prislusenstvom pouZite virtualne pridavné
zariadenie.

e \/ pripade potreby nastavte profil virtualneho
prisluSenstva.

® Zadajte Sirku prisluSenstva v riadkoch.

e Nainstalujte prijimac prisluSenstva a zadajte rozmery
prijimaca v aplikacii Spravca zariadeni.

® Vytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

® Vytvorte korekciu prijimaca prisludenstva SF3 alebo
RTK (kompatibilné so zdielanym signalom).

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640

Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

POZNAMKA: Presné kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujtca. Ak je to mozZné, pouZite
rozsirenu metddu kalibracie TCM.

e Nakalibrujte stroj a TCM prislusenstva.

e Optimalizacia navadzania prisluSenstva na presnost
prechodu. (odporu¢ané)

e Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.

POZNAMKA: Ako sekundérna operédcia na definovanie
poctu riadkov a vzdialenosti riadkov by sa mala
vykonat' orba. Prislusenstvo s regulatorom rychlosti
a starsie vzduchové voziky nepodporuju pocet
riadkov a rozstup riadkov.

e Nastavte typ operacie na aplikaciu a orbu.

® Vytvorte linie navadzania AutoTrac. Manualne
riadené vodiace linie sa sice mdzu pouzit, ale
neodporucaju sa.

Zdrojova operacia Spracovat’
Vysadba so zdrojovou operaciou orba

® Zmerajte rozmery prisludenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

POZNAMKA: Na inom zariadeni ako je SeedStar 2 a so
starsim prislusenstvom pouZite virtualne pridavné
zariadenie.

e V pripade potreby nastavte profil virtualneho
prisluSenstva.

® Zadajte Sirku prisluSenstva v riadkoch.

¢ NainStalujte prijima¢ prisluSenstva a zadajte rozmery
prijimaca v aplikacii Spravca zariadeni.

e \/ytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

® Vytvorte korekciu prijimaca prislusenstva SF3 alebo
RTK (kompatibilné so zdielanym signalom).

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640

Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.
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POZNAMKA: Presna kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujuca. Ak je to mozZné, pouZite
rozsirenu metddu kalibracie TCM.

e Nakalibrujte stroj a TCM prislu$enstva.

® Optimalizacia navadzania prisluSenstva na presnost
prechodu. (odporu¢ané)

Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.
Nastavte typ operacie na vysadbu.

Udaje AutoPath st zahrnuté v in$talaénom subore.
Vytvorte navadzacie linie pomocou udajov AutoPath.

Aplikacia po vysadbe (samohybny aplikator)
e \/ytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

POZNAMKA: Presna kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujuca. Ak je to mozZné, pouZite
rozsirenu metodu kalibracie TCM.

e Kalibrovat TCM stroja.
e Definujte Sirku stroja alebo rozstup pasov.

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640
Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

® Vybavené systémom AutoTrac RowSense a/alebo
Vision. (odporuc¢ané)

e Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.

® Nastavte typ operacie na aplikaciu.

e Nastavte typ plodiny na kazdorone vysadzanu
riadkovu plodinu, ako je napr. kukurica.

e Udaje AutoPath s zahrnuté v ingtalaénom subore.
e \/ytvorte navadzacie linie pomocou udajov AutoPath.

Aplikacia po vysadbe (t'ahaci aplikator)

® Zmerajte rozmery prislusenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

POZNAMKA: Na inom zariadeni ako je SeedStar 2 a so
starsim prislusenstvom pouZite virtualne pridavné
zariadenie.

® V pripade potreby nastavte profil virtualneho
prislusenstva.

e \/ytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

POZNAMKA: Presna kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujuca. Ak je to mozZné, pouZite
rozsirentu metodu kalibracie TCM.

e Kalibrovat TCM stroja.

e Definujte Sirku stroja, rozstup pasov alebo pripojte
Zaci val.

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640

Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

® V/ybavené systémom AutoTrac RowSense a/alebo
Vision. (odporucané)

e Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.

e Nastavte typ operacie na aplikaciu.

e Nastavte typ plodiny na kazdorone vysadzanu
riadkovu plodinu, ako je napr. kukurica.

e Udaje AutoPath s zahrnuté v indtalaénom subore.
e \/ytvorte navadzacie linie pomocou udajov AutoPath.

Zber (samohybny kombajn)

® Zmerajte rozmery prislusenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

® \/ytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

POZNAMKA: Presna kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujuca. Ak je to mozné, pouZite
rozsirenu metddu kalibrécie TCM.

e Kalibrovat TCM stroja.

e Definujte Sirku stroja, rozstup pasov alebo pripojte
Zaci val.

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640
Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

® \/ybavené systémom AutoTrac RowSense a/alebo
Vision. (odporu¢ané)

e Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.

® Nastavte typ operacie na zber.

e Nastavte typ plodiny na kazdorogne vysadzanu
riadkovu plodinu, ako je napr. kukurica.

¢ Udaje AutoPath su zahrnuté v in$talaénom subore.

e \/ytvorte navadzacie linie pomocou udajov AutoPath.

Zber (tazny kombajn)

® Zmerajte rozmery prisludenstva a zadajte v aplikacii
Spravca zariadeni.

POZNAMKA: Na inom zariadeni ako je SeedStar 2 a so
starsim prislusenstvom pouZite virtualne pridavné
zariadenie.

e V pripade potreby nastavte profil virtualneho
prislusenstva.

® Nainstalujte prijimac prisluSenstva a zadajte rozmery
prijimaca v aplikacii Spravca zariadeni.

® \/ytvorte korekciu prijimaca stroja SF3 alebo RTK.

® Vytvorte korekciu prijimaca prisludenstva SF3 alebo
RTK (kompatibilné so zdielanym signalom).

® 4600 CommandCenter v2 server alebo 4640
Universal Display s aktivaciou/predplatnym
Automation 4.0.

POZNAMKA: Presna kalibracia TCM je pre vykon
AutoPath rozhodujuca. Ak je to moZné, pouZite
rozsirenu metodu kalibracie TCM.
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e Kalibrovat TCM stroja.

® Vybavené systémom AutoTrac RowSense a/alebo
Vision. (odporugané)

e Definujte organizaciu, klienta, farmu a pole.

e Nastavte typ operacie na zber.

e Nastavte typ plodiny na kazdoro€ne vysadzanu
riadkovu plodinu, ako je napr. kukurica.

e Udaje AutoPath st zahrnuté v intalaénom subore.
e \/ytvorte navadzacie linie pomocou udajov AutoPath.
ch177nn,1685617047758-76-01JUN23

Podrobnosti na mape AutoPath

Vyberom tlacidla AutoPath Podrobnosti na mape
zobrazite informacie o riadkoch a prechody zo zdrojovej
operacie. Tlacidlo AutoPath Podrobnosti na mape
umoznuju operatorovi sledovat, ako AutoPath
naplanoval navadzacie Ciary cez konkrétne pole.

Stlacenim tlacidla Riadky skryjete alebo zobrazite udaje
o riadkoch.

Vyberom moZnosti Prechody zdrojovej operacie
skryjete alebo zobrazite prechody vygenerované zo
zdrojovej operacie.

Ak chcete skryt alebo zobrazit smerové Sipky,
zaciarknite policko Source Directions. Ked je
aktivovana, smerové Sipky ukazuju smer cesty Source
Pass.

¢ch177nn,1685617047678-76-01JUN23

Kruhova trasa

©

Kruhova trasa

PC28726—UN—30AUG22

V rezime kruhovej trasy mdze operator vytvorit
sustredné kruhové linie navadzania. Tento rezim sa
pouziva na poliach so stredom otacania.

Rezim kruhovej trasy vyuziva hodnoty zemepisnej Sirky
a dizky stredu otacania. Sustredné linie navadzania sa
vytvoria podfa rozstupu tras az do 1,6 km (1 mi.) od
stredu otac€ania.

Kruhova trasa je navrhnuté pre centralne body otacania
na zemi s menej nez 2 % sklonom. Kedze v rezime
kruhovej trasy sa vytvoria rozstupy kruznice na rovine,
rozstupy linii navadzania a trasa so stredom otacania sa
nebudu zhodovat, pretoze na svahoch sa budu trasy
posuvat dalej od stredu. Rozstup spbésobuje rozdiel
medzi vzdialenostou prejdenou na svahu a na rovne;j

ploche. Rozdiel vo vzdialenosti sa bude zvacSovat s
narastom sklonu svahu.

Funkcia Posun trasy sa pouziva na posunutie tras
radialne blizSie k stredovému bodu alebo dalej od neho.
Funkcia Posun trasy neposuva stredovy bod. Tato
metdda posunu trasy umozfiuje operatorovi pouzivat
viacero réznych sirok prislusenstva, pocitat s roznymi
dlzkami stoziarov oto¢ného zavlahového systému alebo
s natiahnutim/stiahnutim Casti oto¢ného zavlahového
systému. Po pridani, Uprave alebo odstraneni hranice
kruhovej trasy sa odstrania existujuce posuny pre danu
trasu. Pri pouziti posunu trasy s hranicou sa
prisluSenstvo nezarovna s hranicou.

PC20395—UN—08DEC14

Vzdialenost' k stredovému bodu

Vzdialenost k stredovému bodu zobrazuje vzdialenost
od stredu kruznice k aktualnej polohe. Tato vzdialenost
sa zobrazuje do hodnoty 1609 m (5280 ft.). Ak chcete
zobrazit tlaCidlo na mape navadzania, funkciu je
potrebné zapnut' v nastaveniach kruhovej trasy. Po
zobrazeni tlaidla na mape navadzania stlacte toto
tlagidlo, ¢im sa zobrazi alebo skryje vzdialenost.

Kruhovu trasu mozno vytvorit dvoma spésobmi:
Kruh zemepisna dizka/sirka

PC28727—UN—25AUG22
Kruh zemepisna dizka/Sirka

e Ak poznate hodnoty zemepisnej Sirky a dizky miesta
stredu otacania, zadajte umiestnenie a vytvorte
kruhovu trasu.

Okruh

Okruh

PC28726—UN—30AUG22

e Hodnoty zemepisnej irky a dizky stredu otagania sa
vypocitaju podla trasy, ktord najazdite so strojom.
Sustredné kruhové linie navadzania sa vytvoria
podla suradnic.

® Pre optimalny vypocet stredu kruhu sa odporuca
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prejst cely kruh. Jazdou viac nez jedného celého
kruhu nezvysite presnost’ vypoctu.

Dalsie informacie o vytvarani kruhovych tras najdete v
pomocnikovi na obrazovke Centrum pomoci.

AL70325,000041F-76-27SEP22

Hranica kruhovej trasy

PC17399—UN—08DEC14

POZNAMKA: Funkciu hranice kruhovej trasy moZno
pouZivat'len na displejoch 4. generécie. Informacie
o hraniciach nemoZno pouZivat’ na displejoch
GreenStar 3.

Hranica kruhovej trasy reprezentuje vonkajsi okraj
centralneho bodu ota€ania. Na mape navadzania sa
zobrazuje ako oranzova linia.

Po vytvoreni hranice kruhovej trasy mozno linie
navadzania vytvarat od hranice. V opacnom pripade sa
linie navadzania vytvoria od centralneho bodu ota¢ania.

POZNAMKA: Rozstup trés a pracovna Sirka musia byt
rovnaké, aby sa koniec prislusenstva zarovnal s
hranicou.

Po vytvoreni linii navadzania bude hranica referenénym
bodom — namiesto stredu kruhu. Tato funkcia je
uzito€na v pripade, ak na rovnakom poli pouzZivate
prisludenstvo s réznymi rozstupmi tras. Jednoducho
zadajte novy rozstup tras a linie navadzania sa upravia
od zaciatku hranice. Linie navadzania sa vytvoria podla
hranice vyuzitim rozstupu tras a posunov. Ak hranicu
odstranite, linie navadzania sa vytvoria smerom od
stredu von.

¢ch177nn,1685617082154-76-01JUN23

Navadzanie na kruhovej trase

V rezime Kruhova trasa nie je dolezité jazdit trasy v
konkrétnom poradi. NajbliZSia trasa sa zvyrazni
pomocou hrub3ej bielej &iary.

Cislo trasy sa zobrazi pod indikatorom presnosti drahy a
automaticky sa aktualizuje po priblizeni sa k novej trase.
Cislo trasy oznacuje pocet linii a smeru od Trasy 0.
Smer trasy sa zobrazuje relativne k Trase 0 (sever, juh,
vychod alebo zapad). Cislo trasy sa zmeni, ked je stroj
na polceste medzi dvomi trasami.

V indikatore presnosti drahy sa zobrazi chybovéa

vzdialenost’ vybocenia z trasy. Chyba vybocenia z trasy
zobrazuje vzdialenost’ stroja od najblizSej trasy. PoCet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa pribliZenim stroja k dalSej trase zaéne hodnota
chyby odpoditavat.

CZ76372,0000734-76-08DEC14

Trasa s vyplnenou hranicou

PC28728—UN—25AUG22
Trasa s vyplnenou hranicou

Funkcia Trasa s vyplnenou hranicou vytvori linie
navadzania podla rozmerov exteriérovej hranice a
rozstupu trasy stroja.

POZNAMKA: Trasa s vyplnenou hranicou nevyuZiva
kompenzaciu kvéli svahu. Ak pracujete na poli so
svahom, odportuc¢ame pouZit' Adaptivne Krivky.

Na displeji sa vytvoria tri linie navadzania podfa tvaru

hranice a rozstupu tras. Jedna linia z vonkajSej strany
hranice a dve linie z vnatornej strany. Dodato¢né trasy
na hranici sa vytvoria pri vjazde stroja na pole.

POZNAMKA: Ak je zvolena funkcia posunu trasy, vietky
trasy sa upravia a znova sa vygeneruju.

Priama trasa s plnenim

Stlacenim tlacidla Zaznam plnenia vygenerujete linie
navadzania pomocou funkcie Priame plnenie naprie¢
celym pofom v ramci hranice. Funkcia Priama trasa s
plnenim vyuziva metdédu A + B priamej trasy na
vygenerovanie linii navadzania. Ak pouzivate funkciu
Riadenie sekcii, odporuca sa, aby ste pred pouzitim
funkcie Zaznam plnenia dokonéili prechody funkcie
Trasa na hranici s plnenim.

Trasu s vyplnenou hranicou nemozno exportovat do
iného displeja. Ak trasu s vyplnenou hranicou
potrebujete na inom displeji, rovnaku trasu mozno
vytvorit pomocou tej istej exteriérovej hranice.

AL70325,0000454-76-27SEP22

Navod na pouzivanie funkcie Trasa s
vyplnenou hranicou

NajblizSia trasa sa zvyrazni pomocou hrubsej bielej
Ciary.
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Cislo trasy sa zobrazi pod indikatorom presnosti drahy a
automaticky sa aktualizuje po priblizeni sa k novej trase.
Cislo trasy oznacuje pocet linii a smeru od Trasy 0.
Smer trasy sa zobrazuje relativne k Trase 0 (sever, juh,
vychod alebo zapad). Cislo trasy sa zmeni, ked je stroj
na polceste medzi dvomi trasami.

V indikatore presnosti drahy sa zobrazi chybovéa
vzdialenost vybocenia z trasy. Chyba vybocenia z trasy
zobrazuje vzdialenost stroja od najblizSej trasy. Pocet
chyb sa bude zvySovat, kym stroj nedosiahne bod na
polceste medzi dvomi trasami. Po dosiahnuti stredného
bodu sa priblizenim stroja k dalSej trase za&ne hodnota
chyby odpocitavat.

AL70325,0000455-76-06NOV17

Nastavit’ trasu

Sada tras je skupina navadzacich €iar vytvorenych
operatorom. Sady tras umoznuju operatorovi rychlo
prepinat medzi réznymi navadzacimi Ciarami.

Vytvorit’ sadu tras

1. Stlacte tlaCidlo Sada tras alebo zvolte modul
Nasledujuca trasa na stranke Spustit.

2. Stlacte tlacidlo Nastavit novu sadu tras.

3. Kliknite na tlacidlo Pridat trasu a zo zoznamu vyberte
pozadovanu trasu.

4. Opakuijte krok 3, az kym sa vSetky pozadované trasy
nepridaju k sade tras.

Zvolit’ sadu tras

1. Stlacte tlacidlo Sada tras alebo zvolte modul
Nasledujuca trasa na stranke Spustit.

2. Zvolte moznost Sada tras na stranke Zoznam tras
navadzania.

POZNAMKA: Ak odstranite liniu zo Sady tras,
nevymaZete ju z displeja. Ak odstranite Sadu tras,
neodstranite linie funkcie Sada tras z displeja.

Dalsie informécie najdete v siboroch pomocnika
na obrazovke.

AL70325,00005EE-76-21JUL20

Prepinanie tras

PC17412—UN—15JUL13
Prepinanie trasy umoZiuje operatorovi prepinanie
medzi liniami navadzania. Prehodenie trasy mozno
pouzit bud’ vytvorenim Sady tras (skupina linii

navadzania), alebo pouzitim supravy globalnych tras
(vSetky dostupné linie navadzania na displeji). Po
zvoleni funkcia Prepinanie tras zmeni trasu navadzania
na zaklade poradia navadzacich linii vo funkcii Sada
tras.

Prepnut’ na nasledujticu trasu

POZNAMKA: Ak ste nezvolili trasu, tlacidlo Prepinanie
traés bude sivé.

Na zvolenie nasledujucej trasy navadzania mbzete
pouzit’ niektord z nasledujucich metdd:

e V module Dal$ia trasa stlaéte tlacidlo Prehodit.

e Stlacte tlaCidlo Prepinanie tras, ktoré sa nachadza
na liste skratiek.

AL70325,00005E0-76-08JUL20

Ukazovatel stavu systému AutoTrac

Ikona systému AutoTrac ma Styri Casti, ktoré
reprezentuje Ukazovatel stavu systému AutoTrac:

Sv

Instalované

1. InsStalované

PC28729—UN—25AUG22

Ovladac riadenia a vSetok ostatny potrebny hardvér
je nainstalovany.

® Zaregistrovala sa jednotka ovladania riadenia.
e Zistila sa licencia AutoTrac.

POZNAMKA: Ak je podporovany, musi byt dokonéené
zabezpecenie riadiacej jednotky.

2. Nakonfigurované

S

Nakonfigurované

PC28730—UN—29AUG22

Bol uréeny rezim sledovania a bola zavedena platna
Trasa 0. Zvolili ste spravnu uroven signalu StarFire
pre systém AutoTrac. Musia byt splnené nasledujuce
podmienky stroja:

e Navadzaci systém je ZAPNUTY.

® Je definovana stopa 0.

e Signal StarFire je pritomny.
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® Riadiaca jednotka riadenia neobsahuje aktivne
chyby.

® Rychlost’ stroja je v danom rozsahu.

e Hlasenie MTK je dostupné a platné.

® Na stroji je zaradeny spravny pracovny prevodovy
stupen.

3. Zapnuté

@

Zapnuté

PC28731—UN—25AUG22

Stlacili ste tlaCidlo AutoTrac ZAP/VYP. VSetky
podmienky prace systému AutoTrac su splnené a
systém je pripraveny na aktivaciu.

e Stlacte tlacidlo ZAPNUTIE/VYPNUTIE
RIADENIA, ¢im zapnete funkciu "Steer On"
(Riadenie zapnuté).

4. Zapojené

A

Zapojené

PC28732—UN—25AUG22

Bol stlaeny prepina€ obnovenia a systém AutoTrac

riadi stroj.

e Stlacenim spinaga obnovenia stroja zapnite
systém AutoTrac.

Posledny vystupny kod: Oznacuje, prec€o je systém
AutoTrac vypnuty alebo sa nezapne. Vystupné kddy sa
zobrazuju v novom okne v hornej €asti stranky.

ZIDXK1X,1750251383846-76-18JUN25

Zapnut’ AutoTrac

|n OFF |
PC28733—UN—30AUG22

Prepinac Riadenie ZAP./VYP.

A—Riadenie zapnuté
B—Riadenie vyp.

Na zapnutie systému AutoTrac musia byt splnené
nasledujuce kritéria:

® Stroj ma riadiacu jednotku riadenia vozidla
kompatibilni so systémom AutoTrac.

® Platna aktivacia systému AutoTrac.

® Vytvorili ste navadzaciu trasu. Pozrite si ¢ast
Vytvorenie trasy navadzania dalej v tejto kapitole.

® Je vybrana spravna uroven signalu StarFire pre
aktivaciu AutoTrac (SF1, SF2,SF3 alebo RTK) a je
ziskany platny signal GPS.

® AutoTrac pracuje s platnymi GPS signalmi, vratane
SF1, SF2, SF3 alebo RTK.

® Riadiaca jednotka riadenia neobsahuje aktivne
chyby.

POZNAMKA: Typ stroja a verzia softvéru oviddacej
jednotky riadenia ur¢ia maximalnu a minimalnu
povolenu rychlost.

Ak chcete zapnut’ systém AutoTrac, prepnite prepinac
Riadenie ZAP./VYP. Ak ho prepnete znova, vypnete
systém AutoTrac.

ch177nn,1685617259334-76-01JUN23

Deaktivacia systému AutoTrac, ak ho

nevyuzivate

lkona Nastavenia

PC15305—UN—19MAR13

A POZOR: V zaujme predchadzania smrtelnym
alebo vaznym urazom pred vstupom na verejnu
komunikaciu vypnite funkciu navadzania.

Prepina¢ Hlavné navadzanie ZAP./VYP. ovlada
aplikaciu navadzania.

DOLEZITE: Vyhnite sa poruche systému. Pred
vypnutim funkcie hlavného navadzania zruste
vyber akejkolvek aktivnej stopy v zozname
trasy navadzania.

Tlacidlo ON/OFF na module stranky chodu iba povoluje
alebo zakazuje AutoTrac a nevypina aplikaciu
Guidance.

POZNAMKA: Aplikacia navadzania sa vypne po vypnuti
prepinaca Hlavné navadzanie. Sucastou je cela
funkcionalita navadzania na displeji.

Prepina¢ Hlavné navadzanie sa nachadza v Casti
nastaveni navadzania. V hornej Casti aplikacie
navadzania stlacte ikonu Nastavenia.

¢ch177nn,1685617259241-76-08JUL25
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Zapojenie systému AutoTrac Prepina¢ obnovenia

A POZOR: Vyhnite sa riziku nehody alebo
zranenia. Pocas zapojeného systému AutoTrac
operator nad’'alej zodpoveda za riadenie na

konci trasy a musi predist’ kolizii.

NepokuSajte sa zapnut’ (zapojit) systém AutoTrac
poc&as jazdy po verejnej komunikacii.

1. Stlacenim tla¢idla ON/OFF riadenie zapnete alebo
vypnete.

2. Prejdite so strojom na trasu navadzania a pred
ikonou stroja sa zobrazi zvyraznena biela navigacna
Ciara.

3. Ak je potrebna podpora riadenia, stla¢enim
prepinac¢a Obnovit manualne zapojite AutoTrac.

ch177nn,1685617259095-76-28JUN23

PC28734—UN—29AUG22
Priklad prepinaca obnovenia

PC20427—UN—28JUL16
Ikona AutoTrac

A—Prepina¢ obnovenia

POZNAMKA: Umiestnenie prepinaéa obnovenia zavisi
od typu a modelu stroja. Viac informacii o prepinaci
obnovenia néajdete v pouZivatelskej prirucke stroja.

Stlacenim prepinaca obnovenia prepnete systém
AutoTrac zo stavu zapnuty do stavu aktivovany.

ch177nn,1685617258989-76-01JUN23
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Znovu zapojte systém AutoTrac pri dalSom prechode

PC8866—UN—02NOV05

Sledovanie

A—Trasa 0
B—Trasa 1 smerom na juh
C—Rozstup tras

Po dosiahnuti konca riadka musi operator oto€it’ stroj do
dalSieho prechodu. Oto¢enim volantu, sa AutoTrac
vypne.

Systém AutoTrac je mozné znovu zapojit’ stlaCenim
prepina¢a obnovenia, len ak su splnené nasledujice
podmienky:

POZNAMKA: Riadiaca jednotka riadenia uréuje
maximalnu rychlost, ked stroj pouZiva AutoTrac.

Pri zaradenom spétnom chode zostane systém
AutoTrac zapojeny 45 sekund. Po 45 sekundach
musi byt stroj pred opéatovnou aktivaciou spétného
chodu uvedeny do pohybu vpred.

® Rychlost jazdy vpred je menej ako 30 km/h (18,6
mph).

® Rychlost jazdy dozadu je niz8ia nez 10 km/h (6

mph).

Kurz stroja je do 80° od pozadovanej trasy.

Stroj je v ramci 40 % rozstupu tras.

Operator sedi na sedadle.

Systém TCM je zapnuty.

POZNAMKA: Cislo trasy zobrazené na mape sa zmeni
v poloviénej vzdialenosti medzi dvomi trasami
navadzania.

¢ch177nn,1685617258751-76-01JUN23

D—Chyba vybocenia z trasy
E—Chyba kurzu trasy

Odpojenie a deaktivacia systému

A POZOR: V zaujme predchadzania smrtelnym
alebo vaznym urazom pred vstupom na verejnu
komunikaciu vypnite funkciu navadzania.

Odpojenie systému AutoTrac
Systém AutoTrac sa odpoji:

e Otocenim volantu.

® Spomalenim na rychlost nizsiu nez 0,5 km/h (0.3
mph).

POZNAMKA: Na niektorych strojoch méZe AutoTrac
fungovat’ aj pri rychlostiach iba 0,1 km/h (0,06
mph). Viac informacii najdete v Navode na obsluhu
stroja.

® Prepinanie tlacidla riadenia ZAP/VYP, az kym sa na
karte Zobrazenie navadzania nezobrazi Riadenie
vypnuté alebo kym aplikacia Navadzanie a systém
AutoTrac neklesne na 2/4 stavu na diagrame.

® Operator je mimo sedadla dlhSie ako 7 sekund, ak
pouziva spina¢ sedadla, alebo monitor pritomnosti
operatora nezaznamena ziadnu aktivitu pocas 7
minut.

Ked je systém AutoTrac zapojeny, operator méze otocit
volantom, ¢im odpoji AutoTrac a méze riadit manuaine.
DalSou moznostou na odpojenie systému AutoTrac je
prepnutie spinaa cesty a obnovenia operatorom do
polohy VYP. Tymto sa indikator stavu systému AutoTrac
vypIni len na 1/4 a spusti 30-sekundovy Casovac:

® Ak spina¢ zapnete pred vyprsanim tychto 30 sekund,
systém AutoTrac sa zapne a indikator stavu sa vyplini
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na 3/4. Stlacenim spinaca Obnovit znovu zapojite
systém AutoTrac.

® Ak spina¢ zapnete po vypr3ani tychto 30 sekund,
indikator stavu systému AutoTrac sa prepne do stavu
2/4. Systém AutoTrac je pred opatovnym zapojenim
potrebné pomocou spina¢a obnovenia aktivovat na
3/4 stavu.

POZNAMKA: Spinaé cesty a obnovenia sa v
integrovanom riadeni AutoTrac nevyskytuje.

POZNAMKA: Vozidlo MY26 XUV Gator (AT2) je
vybavené systémom pritomnosti nezapnutého
bezpecnostného pasu. Pritomnost’ operatora sa
monitoruje prostrednictvom stavu bezpeénostného
pasu; ak je bezpeénostny pas nezapnuty, systém
Autotrac Guidance sa vypne.

Deaktivacia systému AutoTrac

Na spinaci cesty a obnovenia prepnite spina€ do polohy
vypnuty pre pokles indikatora stavu systému AutoTrac
do stavu 1/4.

Ak chcete vypnut systém AutoTrac prostrednictvom
displejov GreenStar:

1.Stlacte programové tlacidlo Navadzanie.
2.Vlyberte kartu Nastavenia navadzania.

3.Vyberte rozbalovaciu ponuku Rezim sledovania.
4 Vyberte moznost’ Navadzanie vypnuté.

Na displeji vyberte ikonu Nastavenie v hornej Casti
aplikacie Navigacia a prepnite Hlavnu navigaciu do
vypnutej polohy OFF.

ZIDXK1X,1749792007505-76-08JUL25

Minimalna a maximalna rychlost’

Stroj a verzie softvéru riadiacej jednotky riadenia urcia
minimalnu a maximalnu rychlost.

POZNAMKA: Na niektorych strojoch mézZe AutoTrac
fungovat’ aj pri rychlostiach iba 0,1 km/h (0,06
mph). Viac informacii najdete v Navode na obsluhu
stroja.

Obmedzenia rychlosti dopredu

Integrovany AutoTrac

Integrovany AutoTrac

Stroj Limit max. rychlosti | Obmedzenie nizkej
dopredu rychlosti dopredu
MST: 1,5 km/h (0.9
mph)
Postrekovace 40 km/h (24.8 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph)
Kombajny 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph)

Silazne rezacky s
vlastnym pohonom

22 km/h (13.7 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Samohybné
zhriovace

28 km/h (17.4 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Kombajny na bavinu

15 km/h (9.3 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Spatny chod Rychlostné obmedzenia

Integrovany AutoTrac

Stroj

Spatny chod a
povoleny ¢as

Limit max. rychlosti
dozadu

7R, a 8R riadok
plodin a traktory na
trase

7R (S.N. 110101—)
8R (S.N. 160001—)
8RT (S.N. 923001—)
8RX (S.N. 801001—)

Ano, Nie je
obmedzenie

10 km/h (6,2 mph)

6R, 7R, a 8R riadok
plodin a traktory na
trase

7R (S.N. —110100)
8R (S.N. —160000)
8RT (S.N. —923000)

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

Kibové traktory

Nie

Postrekovace

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

Kombajny

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

Silazne rezacky s
vlastnym pohonom

Ano, 45 s

10 km/h (6,2 mph)

Samohybné
zhriiovace

Nie

Kombajny na bavinu

Ano, 45 s

5 km/h (3,1 mph)

ch177nn,1685617258482-76-01JUN23

Spravy o deaktivacii systému AutoTrac

Pri kazdom odpojeni systému AutoTrac zazneju dva
tény a zobrazi sa sprava o dévode odpojenia. Sprava sa
zobrazi aj v pripade, ak sa systém AutoTrac
neaktivoval. Spravy o deaktivacii sa zobrazia na 7
sekund a potom zmiznu.

Spravy o deaktivacii systému AutoTrac

Stroj

Limit max. rychlosti
dopredu

Obmedzenie nizkej
rychlosti dopredu

6R, 7R, a 8R riadok
plodin a traktory na
trase

Koleso: 36 km/h
(22.4 mph)
Sledovat: 31 km/h
(19.3 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Kibové traktory

31 km/h (19.3 mph)

1 km/h (0.6 mph)

Kod Sprava

702752,00 ESte nebolo ni¢ skontrolované
702752,01 Otocili ste volantom

702752,02 Prili§ nizke otacky kolies
702752,03 Rychlost kolesa je prili§ vysoka
702752,04 Neplatny rychlostny stuper
702752,05 Zmenilo sa Cislo trasy
702752,06 GPS nie je dvojfrekvenéné
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702752,07 SSU oznamuje aktivne DTC

702752,08 Posledny prechod OK

702752,09 Zlé spravy GSD

702752,10 Ziadne paralelné sledovanie

702752,11 Koédova karta nepritomna

702752,12 Chyba kurzu, prili§ velky

702752,13 Chyba vybocenia z kurzu, prili§ velka

702752,14 Otvoreny spina¢ sedadla

702752,15 Teplota oleja je prili§ nizka

702752,16 TCM nie je k dispozicii

702752,17 Neplatny aktivacny kod

702752,18 Diagnosticky reZzim ovlada ventil

702752,19 Vypina¢ Zacieho valu kombajnu

702752,20 Prepina¢ kombajnu pole-cesta zapnuty

702752,21 Napatie nie je stabilné

702752,22 Systém AutoTrac je prili§ dlho zapojeny pri cuvani

702752,23 AutoTrac prili§ dlho aktivny pod prahom nizkej
rychlosti

702752.24 Zakrivenie je prili§ vysoké

702752,25 Stroj nejazdi smerom dopredu

702752,26 Linia ELX nizka (vypnutie)

702752,27 Nespravne udaje o stupni

702752,28 Nespravne udaje prepinaca obnovenia

702752,29 Neplatna sprava spinaca Startovacieho kluca

702752,30 SPFH AutoTrac/Vypina¢ navadzania riadkov
vypnuty

702752,31 Prepinac rychleho zastavenia SPFH je zapnuty

702752,32 AutoTrac neaktivovany

702752,33 Ziskavanie linie

702752,34 Sledovanie na drahe

702752,35 Neznamy smer

702752,36 Prechod do GPS je prili§ velky

702752,37 Mimo riadka

702752,38 PreruSenie snimaca volnobehu

702752,39 Sekvencia zlych sprav

702752,40 Stroj nedokaze ziskat' prikazané zakrivenie trasy

702752,41 Rychlost’ stroja podfa GPS sa nezhoduje s
rychlostou stroja podla kolies

702752,42 Zakrivenie aktualnej stopy nesuhlasi

702752,43 Stroj je zaparkovany

702752,44 Casovy limit spravy prikazu pomocného riadenia
uplynul

702752,45 Casovy limit spravy stavu pomocného riadenia
uplynul

702752,46 Nespravne Udaje zo spinaca sedadla

702752,47 Nespravne udaje VIN

702752,48 Nespravne Udaje o razvore

702752,49 Platnost' informacénej spravy TCM vyprsala

702752,50 VyprSal ¢asovy limit spravy automatizacie vozidla

702752,51 VyprSal ¢asovy limit spravy o miere naklanania/
vychylenia vozidla

702752,52 Vyprsal ¢asovy limit spravy rychlosti/smeru kolies

702752,53 Vyprsal ¢asovy limit udajov o trase

702752,54 Neznama porucha ovladacej jednotky sustavy
riadenia

702752,55 Teplota AutoTrac Universal je mimo rozsahu

702752,56 AutoTrac je prilis dlho aktivny pri riadeni Styroch
kolies

702752,57 Riadenie Styroch kolies stroja

702752,58 Schvalenie nebolo povolené

702752,62 Rezervované

702752,63 Bez akcie

ch177nn,1685617258342-76-01JUN23

Navadzanie prislusenstva AutoTrac
(pasivne)

Navadzanie prisluSenstva AutoTrac (pasivne) sa
pouziva na vylepSenie presnosti pri zmene podmienok
na poli, pri prechodoch po krivkach a v naklonenom
teréne. Navadzanie prisluSenstva AutoTrac (pasivne)
riadi stroj tak, aby prisluSenstvo zostalo na navadzacej
Ciare.

Systém navadzania prisluSenstva AutoTrac pouziva
rozmery z profilu prisluSenstva v aplikacii Spravca
prisluSenstva a GPS signaly z prijimacov stroja a
prislusenstva. Tato informacia sa pouziva na uréenie
polohy prijimaca prislu§enstva vo vztahu k prijimacu
stroja. Na zaklade linie navadzania AutoTrac riadi stroj
tak, aby sa prisluSenstvo sledovalo liniu navadzania.
MéZe to spOsobit, Ze sa stroj dostane mimo trasy
navadzania.

Navigacia do Navadzania AutoTrac
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.
2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Zvolte aplikaciu Navadzanie AutoTrac.

PC15305—UN—19MAR13
lkona Nastavenia

Zvolte ikonu Nastavenia a zapnite navadzanie
prislusenstva AutoTrac (pasivne).

POZNAMKA: Navadzanie prislusenstva méZe ovplyvnit
zmena podmienok na poli, zmena v charakteristike
okolitého prostredia a nespravne nastavenie stroja
alebo prislusenstva.

Poziadavky:

POZNAMKA: Vieéné voziky série C a 1910 Hydraulic
Drive st kompatibilné s funkciou navadzania
prislusenstva systému AutoTrac (pasivna) a su
podporované s rovnymi, obltkovymi, hraniénymi a
typmi tras AutoPath.

e CommandCenter 4. generacie alebo displej
Universal 4640
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Platna licencia na implementaciu usmernenia
® Prijima¢ StarFire namontovany na stroji

- Prijima¢ StarFire 3000 so signalom SF2 alebo
RTK

- Prijima¢ StarFire 6000 so signalom SF3 alebo
RTK

- Prijima¢ StarFire 7000/7500 so signalom SF-RTK
alebo RTK

® Namontovany prijimac¢ StarFire

- Prijima¢ StarFire 3000 so signalom SF1, SF2
alebo RTK

- Prijima¢ StarFire 6000 so signalom SF1, SF3
alebo RTK

- Prijimac StarFire 7000/7500 so signalom SF1,
SF-RTK alebo RTK

Zdielany signal je zapnuty

POZNAMKA: Ak pouZivate prijimade s rozliénou silou
signalov, prijimac na stroji musi byt ten s lepsim
prijmom.

Zdielanie signalu pre prijimac prislusenstva sa
automaticky zapne.

Systém navadzania prislusenstva AutoTrac v
rezime cuvania

Systém navadzania prisluSenstva AutoTrac v rezime
cuvania je podporované na nasledujucich strojoch:

e V/Setky stroje na ktorych je spustena konfiguracia
AT2

® Traktory radu 7, 8 a 9 s jednym tahanym naradim

Odporuc¢ana rychlost pri prevadzke systému
automatického navadzania prisluSenstva AutoTrac v
rezime cuvania je medzi 3—6 km/h (2—4 mph). Na
dosiahnutie optimalneho vykonu prepnite spat do
rezimu vpred, kedy su chyby stroja a naradia 13 cm (5
in) a mene;j.

Ak chcete zistit' v akej konfiguracii stroj bezi, prejdite do
Casti Diagnostika AutoTrac:

1. Vyberte AutoTrac Pie.

2. Vyberte Health.

3. Vyberte systém AutoTrac.

4. Skontrolujte, &i je AutoTrac v mode AT 2.0.

Namontované navadzanie prislusenstva AutoTrac

POZNAMKA: Navadzanie néradia AutoTrac™ nie je
kompatibilné so zadnym trojbodovym

prislusenstvom, okrem sejacky TT 8022, ktora
pouZiva zadny trojbodovy zaves bez otacania.

Systém automaticky zapina alebo vypina zaves na

zaklade polohy zavesu (zaves uplne dole je 0 % a uplne
hore je 100 %):

Aktivovat’ podmienku: Aktivuje sa, ked je
prislusenstvo spustené a dosiahne 70 % drahy zavesu
(predvolené nastavenie).

Zakazat’ stav: Deaktivuje sa, ked je prisluSenstvo
zdvihnuté nad 85 % drahy zavesu (predvolené
nastavenie).

Konfiguraéné pravidia:

1.Prahové hodnoty povolenie a zakazania sa musia
liSit aspor 0 10 %.

2.Prahova hodnota vypnutia nesmie prekrocit 95 %.

3.Povolenie (dolna hranica) nemdze byt nastavena
vySSie ako zakazanie (horna hranica).

4.Zakazanie (horna hranica) neméze byt nastavena
vy&Sie ako povolenie (dolna hranica).

ZIDXK1X,1750228151574-76-08JUL25

Optimalizacia riadenia
Monitor €innosti

Monitor €innosti zobrazuje chybu kurzu a chybu
sledovania. Sluzi na pomoc pri ladeni rozSirenych
nastaveni systému AutoTrac. Chyba kurzu indikuje
relativnu suvislost medzi smerom stroja a aktualnou
trasou. Ukazovatel chyby pri sledovani zobrazuje
opustenie trasy vozidla alebo jeho relativne odsadenie
od aktualnej trasy.

Meranie chyb kurzu

PC16972—UN—22MAY 13

Chyba kurzu indikuje relativnu suvislost medzi smerom
stroja a aktualnou trasou. Chyba kurzu by sa mala
pohybovat v rozsahu +/— 1 °.

Ak je mimo tohto rozsahu, méze byt potrebné vykonat
Upravy.

Meranie chyb sledovania

PC16969—UN—22MAY 13

Ukazovatel chyby pri sledovani zobrazuje opustenie
trasy vozidla alebo jeho relativne odsadenie od
aktualnej trasy. Oblukovy stlpcovy graf aktualizuje
zmeny hodnoty maxima a minima Chyby kurzu v
realnom Case za poslednych 10 sekund.
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POZNAMKA: Hodnoty riadiacej jednotky riadenia su
zaloZené na ovladacich prvkoch stroja.

Upravy riadenia dopredu

— g

Chyba sledovania

PC16969—UN—22MAY 13

8=,

PC28738—UN—25AUG22
lkona vysokého nastavenia smerom dopredu

PC28739—UN—25AUG22

lkona nizkeho nastavenia smerom dopredu

Citlivost’ drahy Sledovanie

Tento parameter uréuje, ako agresivne systém

AutoTrac reaguje na chybu jazdy mimo trasu.

® \/ySSie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia
odozva na chybu vyboc&enia stroja z trasy.

e NizSie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu vybodcenia stroja z trasy.

Riadenie kurzu

—
t._) _\/—\
PC28740—UN—25AUG22

Riadenie kurzu vysoké

&=

PC28741—UN—25AUG22
Riadenie kurzu nizke

Urcuje vplyv rychlosti vychylenia (pomer oto¢enia
stroja) na vykon sledovania. Riadenie kurzu pdsobi ako
predvidaci parameter a méze sa pouzit na
minimalizovanie pretacavosti. Velké upravy mézu mat
za nasledok slaby vykon.

® \/y&3ie nastavenia: Nasledkom je agresivnejSia
odozva na rychlost’ vychylenia.

e NiZSie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na rychlost’ vychylenia.

Citlivost’ drahy Kurz

-

PC16972—UN—22MAY13
Chyba smerovania

#s,

PC28742—UN—25AUG22
Citlivost drahy Kurz vysoka

PC28743—UN—25AUG22

Citlivost’ drahy Kurz nizka
Urcuje, ako agresivne funkcia AutoTrac reaguje na
chyby kurzu.

® \/yS3ie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia
odozva na chybu kurzu stroja.

® NizSie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu kurzu stroja.

Rychlost’ reakcie riadenia

8=
- B \f
PC28744—UN—25AUG22

Rychlost reakcie riadenia vysoka

PC28745—UN—25AUG22

Rychlost’ reakcie riadenia nizka

Upravi rychlost riadenia stroja za u¢elom zachovania
vykonu sledovania. ZvySenie reakcie riadenia ma
zvyCajne za nasledok lepsi vykon sledovania.

e \/y3Sie nastavenia: M&zZe viest k lepSiemu vykonu
sledovania, ale moze tiez spdsobit zvySeny pohyb
kolies alebo chaotické spravanie.

e NiZSie nastavenia: Nasledkom je zniZeny pohyb
kolies, ale mdéZze tieZ spbsobit horsi vykon
sledovania.

Citlivost’ ziskania

PC28746—UN—25AUG22

Citlivost’ ziskania vysokéa
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PC28747—UN—25AUG22
Citlivost’ ziskania nizka

Ur€uje mieru agresivity stroja pri ziskavani trasy. Toto
nastavenie ovplyvriuje len vykonnost pocas ziskavania
trasy.

e \/yS3ie nastavenia: Vysledkom je agresivne
ziskavanie trasy.

® NizSie nastavenia: Nasledkom je hladSie ziskavanie
trasy.

Citlivost’ krivky

/—"'"‘H.

i

Citlivost’ krivky vysoka

PC28749—UN—25AUG22

Citlivost’ krivky nizka

PC28748—UN—25AUG22

Urcuje, ako agresivne reaguje systém AutoTrac na
zakrivenie v trase. Toto nastavenie ovplyvriuje iba vykon
sledovania na zakrivenej trase.

® \/ySSie nastavenia: OtoCi stroj na menSom
(ostrejSom) polomere krivky.

® NizSie nastavenia: OtocCia stroj na krivke s va¢sim
(SirSim) polomerom.

Riadenie prislusenstva

DOLEZITE: Kvéli spravnej funkcii navadzania
prislusenstva sa vyzaduje meranie stredu
otacania prislusenstva. Pokyny na presné
meranie stredu otacania najdete v €asti Meranie
stredu otacania v pomocnikovi na obrazovke.
Nepresné meranie stredu otacania moze
sposobit’ nedostatocny vykon alebo
poskodenie prisluSenstva.

Citlivost’ drahy Sledovanie

‘\/-\/
PC28750—UN—25AUG22
Vysoka hodnota parametra Citlivost drahy — sledovanie

PC28751—UN—25AUG22
Nizka hodnota parametra Citlivost’ drahy — sledovanie

Tento parameter uréuje, ako agresivne systém
AutoTrac reaguje na chybu jazdy mimo trasu.

® \/ySSie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia
odozva na chybu vybocCenia prisluSenstva z trasy.

o NiZSie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu vyboc&enia prisluSenstva z trasy.

Citlivost’ drahy Kurz

PC28752—UN—25AUG22
Citlivost drahy Kurz vysoka

PC28753—UN—25AUG22
Citlivost’ drahy Kurz nizka

Urcuje, ako agresivne systém AutoTrac reaguje na
chyby kurzu prislusenstva.

® \/ySSie nastavenia: Vysledkom je agresivnejSia
odozva na chybu kurzu prisludenstva.

e NizSie nastavenia: Vysledkom je menej agresivna
odozva na chybu kurzu prisluSenstva.

Citlivost’ ziskania

T/ N

PC28754—UN—25AUG22
Citlivost’ ziskania vysoka

A

PC28755—UN—25AUG22
Citlivost’ ziskania nizka

Ur€uje mieru agresivity ziskavania trasy stroja. Toto
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nastavenie ovplyvriuje len vykonnost pocas ziskavania
trasy.

e \/ySSie nastavenia: Vysledkom je agresivne
ziskavanie trasy.

e NizSie nastavenia: Nasledkom je hladSie ziskavanie
trasy.

Citlivost’ krivky

o

PC28756—UN—25AUG22
Citlivost’ krivky vysoka

PC28757—UN—25AUG22
Citlivost’ krivky nizka

Urcuje, ako agresivne reaguje systém AutoTrac na
zakrivenie v trase. Toto nastavenie ovplyvriuje iba vykon
sledovania na zakrivenej trase.

e \/ySSie nastavenia: Otoci stroj na menSom
(ostrejSom) polomere krivky.

e Niz3ie nastavenia: Otocia stroj na krivke s vacsim
(8ir8im) polomerom.

Citlivost’ svahu

PC28758—UN—25AUG22
Vysoka hodnota parametra Citlivost' svahu

PC28759—UN—25AUG22
Nizka hodnota parametra Citlivost svahu

POZNAMKA: Toto nastavenie méZe vyZadovat Upravu
pri zmene pbdnych podmienok.

Urcuje, ako agresivne reaguje systém AutoTrac na
zmeny sklonu svahu. Pri prili§ vysokej hodnote bude
traktor riadit’ prisluSenstvo hore kopcom. Pri prili§ nizkej
hodnote bude traktor riadit’ prisluSenstvo dole kopcom.

e \/yS3ie nastavenia: Stroj bude jazdit vy$Sie na svahu,
aby kompenzoval prisluSenstvo, ktoré je menej
odolné voéi kizaniu z kopca.

® NizSie nastavenia: Stroj bude jazdit nizSie na svahu,
aby kompenzoval prisluSenstvo, ktoré je odolnejsie
vodi kizaniu z kopca.

Rychlost’ reakcie na svahu

~—
-

Sugt?
N/

PC28760—UN—25AUG22
Vysokéa hodnota parametra Rychlost reakcie na svahu

PC28761—UN—25AUG22
Nizka hodnota parametra Rychlost reakcie na svahu

Ur€uje, ako rychlo reaguje systém AutoTrac na zmenu
sklonu svahu.

e \/yS3ie nastavenia: Nasledkom je rychlejSia odozva
na zmenu sklonu svahu.

® NizSie nastavenia: Nasledkom je pomalSia odozva
na zmenu sklonu svahu.

ch177nn,1685617257742-76-01JUN23
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AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense je vylepSenie integrovaného
systému AutoTrac pri zbere kukurice alebo aplikacii
produktu. Signaly poskytované snimacmi riadkov su
integrované s existujucimi signalmi AutoTrac, €o
napomaha udrzat’ stroj v riadkoch. Ak zo snimacov
riadkov neprichadza ziadny signal (napr. jazda cez
vodu), vyuzije sa normalne navadzanie podla GPS.

AutoTrac RowSense spolupracuje so v8etkymi
existujucimi trasovacimi metédami a s vaésinou
beznych Zacich a aplikacnych vzorov. VSetky rezimy
trasovania sa nastavuju rovnakym spdsobom, ako s
GPS AutoTrac.

Ak si chcete zakupit AutoTrac RowSense, kontaktujte
svojho predajcu John Deere.

Dalsie informacie najdete v navode na obsluhu systému
AutoTrac RowSense.

Posuny linii navadzania

Ked je AutoTrac RowSense zapojeny, linia navadzania
sa posunie, aby aby bola udrzana vycentrovana s
poziciou snimadov riadkov. Ked vyberiete nové pole
alebo vypnete AutoTrac RowSense, systém vymaze
vSetky posuny pre v8etky navadzacie stopy, ktoré boli
nastavené systémom AutoTrac RowSense.

lkony stavu AutoTrac RowSense

PC24011—UN—31MAR17

Pohotovostny stav (biela ikona)

Systém je odpojeny.

PC28735—UN—25AUG22
Systém je aktivovany (zelena ikona)

Systém je aktivny a v Cinnosti so snimacmi riadkov aj
GPS.

; PC28736—UN—25AUG22
Ziadny signal GPS (Zlta ikona)

Systém je aktivny a v €innosti len s idajmi zo snimacov
riadkov.

PC28737—UN—25AUG22

Ziadny signal zo snimaca riadku (oranZové ikona)

Systém je aktivny a v &innosti len s udajmi zo snimaca
GPS.

Zapnut' snimace riadku

Ked je nastavena prva trasa, mdzete stladit' tlacidlo
Obnovit AutoTrac, ak je stroj v polovici rozstupu trasy a
v prijatelnom uhle k riadkom. Systém RowSense zacne
navadzat stroj, len ¢o snimace riadku dokazu urgit
polohu riadku.

Otacanie na Uvrati sa vykonava rovnako ako podla GPS
vyuzitim systému AutoTrac.

1. Obsluha sa zoradi s trasou.

2. Stlaenim spinaca Obnovit zapojite systém
AutoTrac.

3. Snimace riadkov zistia polohu riadku a nasleduju ho.

Pre predizenie premietnutia prifahlej trasy na uvrati sa
da pouzit' vlastnost' predlZzenia trasy Adaptivnych
kriviek, Kruhovej trasy a Kriviek AB.

Vypadok riadku

Vypadok riadku sa vyskytuje pri strate udajov zo
snimacov riadku. Systém AutoTrac bude fungovat na
zaklade GPS, kym sa znova neziskaju udaje riadku.
Takyto vypadok sa méze stat’ pri vjazde do vodného
kanala.

Ak pouzivate rezim priamej trasy alebo zakrivenej trasy
AB a vyskytne sa vypadok riadku, trasa navadzania sa
znova vycentruje. Pri tomto spésobe je vacésia Sanca, Ze
systém AutoTrac RowSense znova ziska spravnu trasu
na druhej strane vodného kanala.

Manualny RowSense

Vyberte manualny rezim RowSense, aby ste mohli
pouzivat snimac¢ riadkov len na uvrati. Manualny
RowSense nevyZaduje aktivaciu navadzania AutoTrac.

Manualny rezim RowSense je k dispozicii v rozSirenych

nastaveniach navadzania, ak su splnené nasledujuce

podmienky:

® Na stroji je nainstalovany 4600 CommandCenter
alebo 4640 Universal Display.

® Displej deteguje stroj ako samohybny Zaci stroj na
krmivo, trha¢ baviny alebo ¢esacku baviny.

® Displej deteguje snimace vyhladavacov riadkov na
zbernici CAN.

¢ch177nn,1685617257495-76-01JUN23
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Odstranovanie poruch

POZNAMKA: Systém AutoTrac bol vyladeny pre
Vacsinu polnych podmienok s réznymi druhmi
prislusenstva. Pre pripad neobvyklych podmienok
moéZe operator vyuZit RozSirené nastavenia a
jemne doladit’ svoje systémy pre Specifické
podmienky a prislusenstvo. Predtym, nez
vyskusate postupy uvedené v nasledujtcich
scenaroch, upravte citlivost’ riadenia.

Pred doladenim systému skontrolujte a opravte ostatné
problémy. Pomocou prislusného stroja vykonajte
nevyhnutné mechanické kontroly a kalibracie. Ak tento
krok preskoc€ite, mbézu sa vyskytnut poruchy, pripadne
operator bude mrhat ¢asom pri ladeni systému, ktory
nemozno naladit.

Nadmerny pohyb kolies: Celkova vykonnost systému
AutoTrac je dostato¢na, ale kolesa vykonavaju rychly
pohyb dopredu a dozadu.

Agresivny pohyb v tvare S: Pohladom ponad prednu
Cast stroja mozno pozorovat trvaly pohyb tam a spat.
Pohyb je viditelny, ale chyba trasy vozidla zobrazena na
displeji (vzdialenost od linie A — B) je ¢asto relativne
mala.

Pomaly pohyb v tvare S: Vykonnost systému
AutoTrac sa zda byt spomalena pri tom, ako sa systém
snazi zostat' na linii a stroj sa pomaly presuva zo strany
na stranu.

Pomalé ziskanie linie: Pocas nadobudnutia linie sa
zda byt Cinnost’ systému AutoTrac spomalena.
Predtym, nez traktor zane jazdit' po linii, trva velmi
dlho, kym jazdi po jednej strane linie.

Agresivne ziskanie linie: Systém AutoTrac "prestreli"
trasu a pocas jej ziskavania pokraCuje v nadmernej
kompenzacii. Nasledkom je vysoka frekvencia a uzky
esitkovy vzor polas ziskavania trasy.

Sledovanie mimo zakruty: Na zakrivenej trase je
systém AutoTrac pomaly. Vysledkom je pomaly
esi¢kovy pohyb okolo poZadovanej linie. Tato linia
Casto prebehne mimo pozadovanej drahy.

Sledovanie krivky zvnutra: Systém AutoTrac
vykonava rychle a vysokofrekvenéné korekcie v rezime
zakrivenej trasy, €0 ma za nasledok Uzky esickovy vzor
alebo sleduje trasu dovnutra poZadovanej trasy.

POZNAMKA: Postupy riedenia problémov st uvedené v
suboroch pomocnika na obrazovke.

Vseobecné upravy
Odporucania k nastaveniam:

e (Citlivost riadenia: Pred vykonanim ostatnych Uprav
nastavte hodnotu 100. Hodnotu upravujte v krokoch
po 10.

e (Citlivost sledovania drahy: Hodnotu upravujte v
krokoch po 20.

e (Citlivost drahy Kurz: Hodnotu upravujte v krokoch po
10.

® Riadenie kurzu: Hodnotu upravujte v krokoch po 10.

® Rychlost reakcie riadenia: Hodnotu upravujte v
krokoch po 10.

e Citlivost ziskania: Hodnotu upravujte v krokoch po
20.

e Citlivost krivky: Hodnotu upravujte v krokoch po 20.

Jednu hodnotu naraz: Pokuste sa nastavit’ volbu v
problémovych podmienkach pri zapnutom systéme
AutoTrac. Postupujte nasledovne:

1.Zacénite s predvolenymi tovarenskymi nastaveniami.
Hodnota Citlivost riadenia zodpoveda hodnote na
karte Zobrazenie navadzania. Pokuste sa pouzit
hodnotu pre toto nastavenie, ktora je podobna
podmienkam, v ktorych pracujete (70 pre bet6n, 100
pre vacsinu podmienok, 120 pre makku zem). Toto
Cislo moze byt potrebné modifikovat’ aj mimo
navrhovanych hodnét.

2.Ked je v problémovych podmienkach zapnuty systém
AutoTrac (napr. rychlosti, zem alebo nastavenie
pneumatik), zvyste alebo znizte parameter Citlivost
drahy Kurz o 10.

3.Ak zmena parametra Citlivost drahy Kurz nepriniesla
Ziadnu zmenu, resetujte parameter Citlivost’ drahy
Kurz. Zvyste alebo zniZzte parameter Riadenie kurzu
rovnakym spdsob ako v predchadzajucom kroku.

4.Ak ni¢ z predchadzajucich krokov nepomohlo,
resetujte nastavenie Riadenia kurzu a zvyste alebo
znizte parameter Rychlost reakcie riadenia rovnako
ako v predchadzajucich krokoch.

Kombinacia nastaveni: Ak vySSie uvedeny postup
nezabezpedil pozadované vysledky a operator uz vie
ako parametre ovplyvniuju vykon systému AutoTrac,
vyskuSajte rozne kombinacie parametrov pri zapnutom
systéme AutoTrac.

ch177nn,1685617257238-76-24MAY24

65-31



Automatizacia otacania AutoTrac

Automatizacia otacania AutoTrac

PC28762—UN—25AUG22
Automatizacia otacania AutoTrac

Aplikacia Automatizacia ota€ania AutoTrac

automatizuje koncové otacky vo vybavenych strojoch.
Tato automatizacia umoznuje operatorovi sustredit sa
na iné ulohy namiesto koordinacie koncovych otacok.

Pri poCiato€nom nastaveni automatizacie otaCania
AutoTrac sa odporuca pouzit predvolené nastavenia.
Predvolené nastavenia poskytuju vychodiskovy bod,
ktory dobre funguje s mnohymi konfiguraciami stroja a
prisluSenstva. Pri niektorych konfiguraciach moze byt
potrebné nastavit rozSirené nastavenia funkcie
automatizacie ota€ania AutoTrac na jemné doladenie
vykonu. Hodnoty Maximalneho polomeru ota€ania a
Maximalneho uhla nato¢enia mézu napriklad vyZadovat
nastavenie, ak je traktor rozSireny pridanim trojitych
pneumatik alebo ak je polomer ota€ania ovplyvneny
nastavenim dorazov riadenia.

Prejdite na AutoTrac Turn Automation

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Zvolte aplikaciu Automatizacia otacania AutoTrac.
Mapovanie

Modul s mapami systému automatizacie otéd€ania
AutoTrac zobrazuje informacie o nadchadzajucich
obratkach, ako su vzdialenost obratky a smer obratky.
Viac informacii o aplikacii Mapovanie sa dozviete v
Pomocnikovi.

Kompatibilita Automatizacie otaéania AutoTrac:

Automatizacia ota¢ania AutoTrac je kompatibilna s
nasledujucimi displejmi a prijimaémi:

POZNAMKA: Softvér aktualizujte na najnovsiu verziu.

Displej CommandCenter 4600
Univerzalny displej 4640
Univerzalny displej G5
CommandCenter displej G5
Prijima¢ StarFire 3000
Prijimag StarFire 6000
Prijima¢ StarFire 7000
Prijimac¢ StarFire 7500

Automatizacia otagania AutoTrac nie je kompatibilna s
nasledujucimi displejmi:

4200 CommandCenter

Procesor 4600 CommandCenter verzie 1
Univerzalny displej 4240

Originalny displej GreenStar

Displej GreenStar 2 1800

Displej GreenStar 2 2600

Displej GreenStar 3 2630 pri pouziti s
CommandCenter 4600 alebo s univerzalnym
displejom 4640

Odporucanie na preskocéenie zakruty

I I

PC613045—UN—20FEB24
Odportcanie na preskoCenie zakruty

A—Bez preskocenia
B—Presko¢it’ otocenie

Automatizacia odbo&ovania AutoTrac navrhuje
vynechat odboCku podla potreby, ked je rozchod kolaji
mensi ako minimalny priemer odbocky stroja. Tato
funkcia je implementovana len vtedy, ked su zvolené
zékruty typu U.

Vyberom moznosti OK na sprave Skip Turn
Recommendation (Odporucanie na preskoCenie
zakruty) akceptujte vynechanie odbocenia. Zatvorte
spravu alebo vyberte moznost zrusit, ak chcete zrusit
odporuc¢anie a pokraCovat bez vykonania preskocenia.

POZNAMKA: Viybery sa zachovaju po&as studeného a
teplého Startovacieho cyklu.

POZNAMKA: Odportéanie sa znovu objavi, ked’ sa
menia polia a rozstup kolaji je mensi ako priemer
zakruty.

Inteligentné uréovanie vel'kosti zakrut:

AK je rozstup koflaji rovnaky alebo va&si ako minimalny
priemer otacania stroja, aplikacia naplanuje efektivne
otacanie.

Ak je rozstup kofaji mensi ako minimalny priemer
zakruty stroja, tvar zakruty bude mat tvar ziarovky, ktora
zaberie viac miesta na dokoncenie.

POZNAMKA: Ak je funkcia Preskodit otocenie
akceptovana, aplikacia neberie do uvahy funkciu
inteligentného nastavenia velkosti otocenia.
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Neprejazdné hranice

Impassable Boundaries

G52 Enable impassable boundary notifications for
~— this field

PC661533—UN—30JAN25
Neprejazdné hranice

Upozornenie na neprejazdné hranice je mozné vypnut
zaskrtnutim poli¢ka v pokrocilych nastaveniach
automatizacie otacania AutoTrac. Zaskrtavacie policko
sa nastavi na predvoleny stav (upozornenie povolené) v
tychto podmienkach:

® Zmena pola

® Operator nesedi na sedadle

® \/ypnutie a zapnutie zapalovania

ch177nn,1740727678852-76-28FEB25

Automatizacia otacania traktora AutoTrac

Funkciu Automatizacia ota€ania AutoTrac spolo¢ne so
systémom iTEC pouzivajte na automatizaciu mnohych
uloh v stroji. Tato automatizacia umoznuje operatorovi
zamerat sa na prisluSenstvo a ulohy a nie na
manipulaciu prevadzkovaného prislusenstva.

Poziadavky na prevadzku

e Automatizcia otd€ania AutoTrac musi byt
aktivovana.

e Automatizacia otd€ania musi byt zapnuta.

e Hlavny vypinac iTEC musi byt zapnuty.

POZNAMKA: Automatizécia otd&ania AutoTrac nie je
kompatibilna s trasami pristupu stroja.

POZNAMKA: Ak chcete pouzit’ AutoTrac automatické
otacanie s krivkami AB, krivky AB sa musia
zaznamenat od jedného konca pola k druhému (od
uvrate po uvrat). Koncové oto¢ky sa nevygenerujd,
ak krivky AB nie su spravne zaznamenané.

® Musi byt zvolena priama trasa, krivky AB alebo
AutoPath.

e Musia byt definované Sekvencie na lvrati.
® Musia byt kompletné informacie Hranica pola.

® Musia byt splnené poziadavky na Profil
prislusenstva.

e Musia byt splnené poZiadavky na Profil stroja.
® Mbze byt povolena otacanie na obrazku 8 (volitelné).

Nastavenia automatizacie otacania traktora
AutoTrac

B AutoTrac Turn Automation 6 @ n
Turn Autamatisn Status
olE- - =

QFF

= Waaing on AutaTrac Resume
Turn Settings

Adjust Turn Sies

“v ool B ©

Spoed Conirel Equipment Control

Srart Turn

J‘\ +3 1t Headlands
May Turn Speed b Raise Plaster § Lower Plarier

e Enter Exit
a..f&- 4.0 mish
Interior Boundaries

T Lower P an:er‘\©

Exit

Max [n-Field Speed
1 % ‘.
- . Fiaise Fla
9.5 mi/h | e

PC620660—UN—24MAY24
Stranka s nastaveniami automatizacie otac¢ania traktora
AutoTrac

A—Automatizacia otacania
B—Stav

C—Nastavenia otacania
D—Ovladanie otacok
E—Kontrola zariadenia
F—Uvrate

G—Vnutorné hranice

Automatizacia otacania (A)- Prepnutim do polohy ON
povolite automatizaciu ota€ania systému AutoTrac.

POZNAMKA: V pripade strojov so systémom ITEC
funkcia automatizacie oracania ZAPNUTA tiez
aktivuje funkcie iTEC. Ak je systéem iTEC prepnuty
do polohy OFF, vypne sa aj funkcia automatizacie
otacania AutoTrac

Stav (B) oznamuje operatorovi vizualny indikator stavu
automatizacie typu LED.

Status

Ready

Q
Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Stav — pripraveny — Caka sa na obnovenie AutoTrac

® Sivy indikator LED (automatizacia VYP.) — Hlavny
prepinac¢ automatizacie je vypnuty.

e Jantarovy indikator LED (nepripravené) — jedna
alebo viacero poziadaviek automatizacie nie su
splnené.

e Cerveny indikator LED (zistena chyba) — Zistena
chyba v systéme.

® Zeleny indikator LED (pripravené) — Automatizacia
otacania je pripravena. Stlacenim spinaca obnovenia
systém zapnete.

® Modry indikator LED (aktivhe) — Systém je v
prevadzke.
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Nastavenia otacania (C) — poskytuje rychle zobrazenie
hodndt réznych nastaveni suvisiacich s automatizaciou
otacania.

Regulacia otacok (D)— prepnutim regulacie otacok do
polohy OFF mdzZete manualne regulovat otacky stroja.

POZNAMKA: Pred zatdéanim sa na displeji zobrazi
vystrazné hlasenie, ktoré obsluhu informuje o
zniZeni rychlosti pre bezpecné a presné zatacanie.

Riadenie prislusenstva (E)— Prepnite riadenie
prisludenstva na OFF, aby ste umoZznili spustenie
automatizacie otacania bez nastavenia iTEC.

Uvrate (F)- vyberte textovu oblast na Gpravu
spustenych sekvencii pre uvrate.

POZNAMKA: Ak su vnutorné hranice sivé, znamené to,
Ze v poli nie su Ziadne vnutorné hranice. Na pristup
k nastaveniam je potrebné prejst’ vnutornou
hranicou.

Vnutorné hranice (G)- vyberte textovu oblast na
upravu spustenych sekvencii pre vnutorné hranice.

POZNAMKA: Ak su vnutorné hranice sivé, znamend to,
Ze v poli nie su Ziadne vnutorné hranice. Na pristup
k nastaveniam je potrebné prejst’ vnutornou
hranicou.

POZNAMKA: Dalsie informécie o Automatizéciai
otacania najdete v pomocnikovi na obrazovke
aplikacie AutoTrac automatické navadzanie.

Nastavenia otacania

Turn Settings
@z/:' Turn Size
T ol s
Start Turn

_____ 0.0 ft

Max Turn Speed
®
o —
&

Max In-Field Speed

v
|/A —_—
PC613043—UN—12FEB24

Nastavenia otacania

A—Nastavenia otacania
B—Velkost’ otocenia
C—Zaciatok otacania
D—Max. rychlost’ pri otacani
E—Max. rychlost’ na poli

Nastavenia otacania (A) — poskytuje rychle zobrazenie
hodnét réznych nastaveni suvisiacich s automatizaciou
otacania.

Velkost’' zakruty (B)- nastavenie tvaru drahy zakruty.
Mensie ¢&islo bude mat' za nasledok mensie otoCenie a
naopak.

Zaciatok otacania (C) — Sluzi na upravu zadiatku trasy
otacania pred alebo po prekro€eni hranice Uvrate.

POZNAMKA: Ak sa rychlost stroja pocas aktivnej
operacie AutoTrac automatizacie otadania
manualne zmeni, nastavenia automatizacie
rychlosti pre maximalnu rychlost’ otadania a
maximalnu rychlost v teréne sa uz nepouZivaju pre
funkcie riadenia rychlosti. Ale AutoTrac Turn
Automation zostane aktivny a bude pokracovat v
pokrocilej ¢innosti obratenia navadzania, funkcii
systému riadenia prislusenstva (IMS) a funkcii
iTEC.

POZNAMKA: Max. rychlost pri otaéani nesmie prekrodit
nastavenu maximalnu rychlost traktora. Maximalna
rychlost, ktorou sa stroj mézZe pohybovat’ pri
pouZivani funkcie AutoTrac automatizacie
otacania, je niZsia o dve hodnoty.

Max. rychlost’ pri ota€ani (D) — Sluzi na upravu
maximalnej rychlosti, ktorou sa méze stroj pohybovat
pocas otacania.

POZNAMKA: Max. rychlost na poli nesmie prekrodit
nastavenu maximalnu rychlost traktora. Maximalna
rychlost, ktorou sa stroj méZe pohybovat’ pri
pouZivani funkcie AutoTrac automatizécie
otacania, je niZsia o dve hodnoty.

Max. rychlost’ na poli (E) — Sluzi na upravu maximainej
rychlosti stroja, ked sa nenachadza na uvrati.
Kompatibilita traktora John Deere:

Automatizacia otacania traktora AutoTrac je
kompatibilna s nasledujucimi traktormi John Deere:

POZNAMKA: 8x30T a 9x30T nie st kompatibilné s
automatizaciou otacania AutoTrac.

6R FT4 (IVT a iTEC)

7R FT4 (IVT, CQT a 23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16, a €23)
8RX (EVT, IVT a €23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT a iTEC)

7R IT4 (IVT a CQT)
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Automatizacia otacania AutoTrac

8R, 8RT IT4 (IVT a PST 16)
9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT a PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (Prevodovka s plynulou zmenou prevodového
pomeru)

CQT (prevodovka CommandQuad II)
PST (prevodovka PowerShift)

€18 (18 rychlostna prevodovka PowerShift s Efficiency
Manager)

e23 (23 rychlostna prevodovka PowerShift s Efficiency
Manager)

Kompatibilita taznych vzduchovych vozikov

Automatizacia otaCania traktora AutoTrac je
kompatibilna s nasledujucimi vzduchovymi vozikmi:

e Rad C
® Hydraulicky pohon 1910

Kompatibilita prisluSenstva

Automatizacia otacania traktora AutoTrac nie je
kompatibilna s nasledujucim prislusenstvom:

® \/predu montované prisluSenstva
e Tahanie medzi vzduchovymi vozikmi

® Viac prisluSenstva tahanych v sérii, kde obrobok nie
je pripojeny priamo k traktoru

Obrazok 8 Obratky

POZNAMKA: Obrétky, ktoré su znézornené na 6smom
obrazku, su zapnuté v legende Mapy -
Automatizacia otacania AutoTrac v aplikacii
Mapping.

Obratky, ktoré su znazornené na 6smom obrazku, sa
pouzivaju vtedy, ked ma pole horné alebo spodné
hranice a lomené trasy. Obratka je nastavena v ramci
hranice o polovicu Sirky stroja, aby nevybocCoval von z
hranice. Stroj automaticky prejde do obratky typu U, ak
uhol vodiacej Ciary po uvrat prekracuje uhol 45° a vrati
sa na Cislo osem, ked ma tento uhol 45° alebo mene;j.

Cislo osem je kompatibilné s priamou trasou.

Ked je vybratd, nastavenia maximalizovania pokrytia v
obratkach synchronizuje s pokrytim. Sekvencie iTEC su
umiestnené na zadiatok a koniec pokrytia. Toto
nastavenie je zapnuté v moznosti Informacie a
nastavenia.

] \
/

o

PC28850—UN—08MAY23
Maximalizovat pokrytie na odboceniach — vypnuté

. =7
S T

PC28851—UN—08MAY23
Maximalizovat’ pokrytie na odboc¢eniach — zapnuté

A—Pokrytie je vypnuté
B—Pokrytie je zapnuté

Dal$ie informacie o obratkach v tvare &isla osem
najdete v pomocnikovi na obrazovke aplikacie
Automatizacia otacania AutoTrac.

ch177nn,1709205337514-76-24MAY 24

Automatizacia otacania kombajnu
AutoTrac

Automatizacia otacania AutoTrac pre kombajny
automatizuje len koncové otacky. Funkcia
automatizacie otaCania AutoTrac pre kombajny
neovlada rychlost’ ani iné funkcie stroja.

Automatizacia ota€ania AutoTrac je kompatibilna s
integrovanym AutoTrac a RowSense.
Poziadavky na prevadzku

e Automatizacia otd€ania AutoTrac musi byt

aktivovana.

Automatizacia otacania musi byt zapnuta.
Musi byt zvolena priama trasa alebo AutoPath.
Musia byt kompletné informacie Hranica pola.
Musia byt splnené poZiadavky na Profil stroja.
Mbzu byt povolené Spiralové otacky (volitelné).

Na konci prejazdu sa automatizicia otd€ania AutoTrac
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deaktivuje pred otoenim, ak je vykladacia zavitovka
aktivna alebo vysunuta.

POZNAMKA: POZNAMKA: Viykladaciu zavitovku je
mozZné vysunut, ak je tato funkcia povolena v
rozsirenych nastaveniach.

Nastavenie automatizacie otacania kombajnu
AutoTrac

PC29160—UN—01JUN23

Nastavenie automatizacie ota¢ania kombajnu AutoTrac

1.Velkost’ zakruty (A)- nastavenie tvaru drahy
z4kruty. MenSie Cislo bude mat’ za nasledok mensie
otoCenie a naopak.

2.Zaciatok otacania (B) — sluzi na upravu zaciatku
trasy otacania pred alebo po prekrogeni hranice
Uvrate.

Kompatibilita Automatizacie ota€ania kombajnu
AutoTrac

Systém automatického otacania kombajnu AutoTrac je
kompatibilny s nasledujucimi kombajnmi:

Kombajny John Deere Modelovy rok
Séria X 2021 a novsi
Séria S700 2018 a novsi
Série S430 a S440 2017 a novsi

Vzory otocenia

POZNAMKA: Vzory otacania vyberu, ktory priechod sa
bude riadit' na zaklade pokrytia. Ak je prihrévka
vacsinou pokryta, kombajn ju preskoCi a prejde na
dalsiu prihravku.

POZNAMKA: Ak na tom istom pozemku pracuje viacero
strojov, na urcenie dalSieho prechodu sa méze
pouzit spolocné pokrytie, aby sa zabranilo
prekryvaniu.

Funkcia automatizacie ota€ania kombajnu AutoTrac je
schopna dvoch Spiralovych otacok:

1. Spirala dovnutra — Pogas otagania $piraly smerom
dovnutra sa kombajn vzdy otaca doprava. Pocet
preskokov je velkost pozemku od¢&itana o 2. Po
dokond&eni prace sa pocet preskokov postupne
znizuje na nulu. V tomto priklade je velkost pozemku
nastavena na 6, o znamena maximalne 4
preskoCenia. Z vychodiskového bodu (A) kombajn

dokongi uvodny prechod, preskoéi 4 prechody a
dokongéi piaty prechod (B). Kombajn vynecha 3
prejazdy a dokonci dalsi prejazd (C) vo vzore.
Kombajn pokraduje v $pirale, kym sa nedokon¢i
kazdy prechod. Po dokonéeni poslednej otacky (D)
sa stroj nastavi na priamy priechod. Operator prejde
na dal8i pozemok a pokraduje vo zvolenom vzore.

/?T‘%\
PC29159—UN—01JUN23

Otacanie Spiraly dovnutra s velkostou pozemku 6

A—Pociatocny bod
B—Prechod ¢islo pat’
C—Dalsi prechod
D—Zaverecéna zakruta

2. Spirala von — Kombaijn sa rozbehne v strede
pozemku a Spiralovite sa rozbehne, pricom sa vzdy
staca dofava. Velkost pozemku urcuje maximalny
pocet preskoceni. PoCas otacania Spiraly smerom
von sa pocet presko€eni za¢ina na nule. PoCas
prechodov sa pocet presko€eni postupne zvysuje,
kym sa nedosiahne maximalny pocet preskoceni. V
priklade je velkost pozemku 6 a zacina 0 preskokmi.
Kombaijn ide z pocCiato€ného bodu (A) nahor v rade a
pohybuje sa po susednom prechode dofava (B). Ked
kombajn dosiahne koniec druhého prechodu (B),
pocet presko€eni sa zvysi o jedno, €o umozni
kombajnu preskocit dokon¢eny rad a prejst po
najblizS8om nespracovanom prechode (C). Kombajn
bude pokracovat' v Spiralovom pohybe, kym sa
nedokon¢i poZadovany pocet prechodov. Po
dokonéeni poslednej otaCky (D) sa stroj nastavi na
priamy priechod. Operator prejde na dal$i pozemok
a pokracuje vo zvolenom vzore.

PR
®

PC29158—UN—01JUN23

Priklad otacania Spiraly smerom von

A—Pociatocny bod
B—Druhy rad
C—Treti rad
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D—Zavereéna zakruta

¢ch177nn,1740727866353-76-28FEB25

Automatizacia otac¢ania postrekovaca
AutoTrac

Poziadavky na prevadzku

Automatizacia otagania postrekovaca pomocou
AutoTrac je k dispozicii na nasledujucich typoch
displejov s licenciou Automation 4.0 alebo G5 Advanced
License:

e Univerzalny displej 4640

Displej CommandCenter 4600

Univerzalny displej G5/G5™'"vs

Displej CommandCenter G5/G5™""

Nasledujuce typy tras su podporované v ramci
Automatizacie ota¢ania postrekova¢a pomocou
AutoTrac:

® Priama trasa

e AutoPath (riadky)
e AutoPath (hranice)

POZNAMKA: Pri viazde na Uvrat a vyjazde z pola,
systém nastavi znacku Mimo plodiny v priese¢niku
Uvrate so stredom prednej napravy stroja na
hodnotu spravna.

Pri vyjazde z uvrate a vjazde na pole, systém
nastavi znacku Mimo plodiny v priesecniku uvrate
so stredom prednej napravy stroja na hodnotu
nespravna.

Nasledujuce funkcie v automatizacii otacania
postrekovaca AutoTrac nie su k dispozicii:

® Ovladanie otacok

e Nastavenie sekvencie

e Nastavenia rychlosti na rychlost' v poli a rychlost
otacania

AB krivky, prispdsobené krivky a kruhy

Nastavenia automatizacie otacania postrekovaca
pomocou AutoTrac

POZNAMKA: Ked je této funkcia zapnuta,
automatizacia otaéania postrekovaéa pomocou
AutoTrac prejde do stavu pripravenosti bez
nastavenia regulacie rychlosti alebo nastavenia
sekvencie.

Nastavenia ota¢ania — priama trasa

Turn Settings
Start Turn

+8¥ 3t

@Turn Size
g oS

PC661530—UN—29JAN25
Nastavenia otacania — priama trasa

Vel'kost’ oto€ky (A): Upravte tvar drahy otoCky. Mensie
Cislo bude mat' za nasledok mensie oto€enie a naopak.

Zaciatok otocky (B): Upravte cestu otocky tak, aby
zacinala pred alebo po prekro¢eni hranice Uvrate pola.

Kopirovat’ Gvrat’

Follow The Headland

OFF |

.

PC662153—UN—17FEB25
Kopirovat' tvrat

Kopirovat uvrat je vylep3ené nastavenie, ktoré je k
dispozicii len pri pouZiti reZimu navadzania po priame;j
trase.

PC661535—UN—02FEB25
Kopirovat' avrat

A—Kopirovat uvrat’ ZAPNUTE
B—Kopirovat’ uvrat’ VYPNUTE

Ked je tato funkcia zapnuta, stroj sleduje zakrivenie
Uvrate, ak sa na nej nachadzaju krivky. Ked je vypnuta,
stroj sa pohybuje po najkratSej (priamej) ceste cez Uvrat
a nesleduje trajektoriu, ak je pritomna. Funkcia
Kopirovat uvrat je prednastavene ZAPNUTA.
Prepinanie ovlada¢a sa zachovava aj po opatovnom
zapnuti a vypnuti.

POZNAMKA: Funkcia Kopirovat tvrat funguje len pri
reZime navadzania po priamej trase.

Zapnut' nastavenie — AutoPath (riadky)
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Shift Row
xz 3

PC659264—UN—29JAN25
Zmenit riadok

Pri pouZiti funkcie AutoPath (riadky), Zmenit riadok
presunie zadany riadok(riadky) z aktualneho prechodu
Uvrate AutoPath. Zmenit riadok umozZriuje vybrat smer
posunu (dovnutra alebo von) a pocet riadkov, ktoré sa
maju presunut.

Zapnut' nastavenie — AutoPath (hranice)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Zaciatok otacania

Zaciatok otacania predstavuje miesto, kde stroj zacina
automaticku oto¢ku vzhladom na hranicu trate
AutoPath.

PC662154—UN—20FEB25
Zaciatok otacania

A—Hranica trasy AutoPath
B—Kladna odchylka
C—Zaporna odchylka

Kladna odchylka (B) znamena, ze stroj vykona otocku
za hrani¢nou drahou AutoPath (A). Zaporna odchylka
(C) znamena, Ze sa otocka sa vykona pred hrani¢nou
drahou AutoPath (A).

Hodnota parametra Posun zaciatku ota¢ania ma rozsah
+100 az -100 a nastavuje sa krokoch po 0,3 m (1 ft).

Kompatibilita automatizovaného otacania
postrekovac¢a pomocou AutoTrac

Samohybny postrekova¢ John

Deere Model
400R 408R, 410R a 412R
600R 612R a 616R

Samohybny postrekovaé¢ John
Deere Model

Hagie ST12S, ST16S, and ST20s (rok
vyroby modelu 2022 a novsi)

Rozmetadlo John Deere Model
800R 800R

Vzory otocenia

Automatizované otacanie postrekovaa pomocou
AutoTrac podporuje iba U-otocky.

ch177nn,1740727609880-76-28FEB25

Odstranovanie poruch
Aktivne navadzanie prisluSenstva

Aby ste zabranili riadeniu stroja po€as koncovych
otacani, ked je spustené aktivne navadzanie
prislusenstva a automatizacia otacania AutoTrac,
upravte nasledujuce nastavenia:

Ovladaé aplikacie 1100 (UCC1)

AutoTrac Only -~
-

AT + Imp Work State

O

A—AT + stav prace prislusenstva

1. V aplikacii ISOBUS VT vyberte Ovladac aplikacia
1100.

2. Zvolte tlaCidlo Nastavenie riadenia prisluSenstva
alebo Nastavenie posuvaca prisluSenstva.

PC27869—UN—28FEB20

3. Z rozbalovacej ponuky v Casti Poziadavka na

nastavenie zapojenia vyberte moznost "AT + Imp
Work State" (A).

Ovladac¢ aplikacie 1100 (UCC2 S.N.
PCXL01C201000-)
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Row Entry

Resume Switch Behavior

|Enga.ge All -~ Er:qaeg both machine guidance and implement
W | automation with one press,

Row Entry Mede

|R¢w5neme ¢ Initial operating mode when first engaged

Auto switch to RowSense
v Use periormance wning to adjust ransition threshold.

Use w prevent steening while implement is raised.

QA i Disengage steering when work recording off

Coverage o Signal State
o CAN 0
Row Exit
Stay On
Active Implement Guidance will stay on and track the current guidance line sven
it AymoTrac di , until the selected rack number changes,
‘ Return

PC28809—UN—20SEP22
A—Vypnut zaskrtavacie policko riadenie

1. V aplikacii ISOBUS VT vyberte Ovladac aplikacia
1100.

2. Stlacte programové tlac¢idlo Aktivne navadzanie
prislusenstva.

3. Na karte Nastavenie vyberte Moznosti
automatizacie.

4. Zaciarknite poli¢ko "Vypnut riadenie pri vypnutom
nahravani prace" (A).

¢ch177nn,1685617395656-76-01JUN23
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Synchronizacia stroja

PC28763—UN—25AUG22
Synchronizacia stroja

Funkcia Synchronizacia stroja John Deere umoziiuje
synchronizovany pohyb medzi kompatibilnymi strojmi.
Funkcia synchronizacie stroja vyuziva AutoTrac na
navadzanie nasledovnika do vychodiskovej polohy,
nastaveny podfa vodcu. Nasledovnik si pocCas
prevadzky udrziava tuto poziciu. Funkcia
Synchronizacie stroja udrziava priame a bo¢né
odsadenia medzi vodcom a nasledovnikom pomocou
informacii z prijimaCov StarFire. Informacia sa prenasa
bezdrétovo medzi strojmi pomocou modularnej
telematickej brany (MTG) 4G LTE na kazdom stroiji.

Funkcia Synchronizacia stroja nepouziva celularnu
komunikaciu.

Prechod na Synchronizacia stroja

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Synchronizacia stroja.
Poziadavky

Aby mohla funkcia Synchronizacie stroja pracovat,
musia byt splnené nasledujice poziadavky:
Poziadavky siete

Synchronizacia stroja vyzaduje prenos informacii medzi
veducim a naslednym strojom. Obidva stroje, veduci aj
nasledny musia byt pripojené do tej istej bezdrotovej
siete. V aplikacii Synchronizacia stroja alebo aplikacii
Bezdrotové nastavenia veduci moze vytvorit siet’.

Nésledny sa pripoji k sieti veduceho pouzitim aplikacie
Synchronizacia stroja.

Pre viac informacii o nastaveni a pripojeni k bezdrotovej
sieti, pozrite aplikaciu Nastavenie bezdrétovej siete.

Poziadavky na vodcu
POZNAMKA: Softvér aktualizujte na najnovsiu verziu.

® Stroj musi mat CommandCenter 4600 alebo
Univerzalny displej 4640.

® Stroj musi mat prijimac StarFire 6000 alebo StarFire
7000 so zdiefanym signalom.

® Stroj musi mat modem JDLink.
- Podporované je pripojenie JDLink Boost.

® Stroj musi mat nainStalovanu doplnkovu univerzalnu
anténnu supravu.

® Stroj musi mat aktivaciu synchronizacie stroja.

Poziadavky na nasledovnika
POZNAMKA: Softvér aktualizujte na najnovsiu verziu.

e Strojom musi byt traktor.

e Stroj musi mat CommandCenter 4600 alebo
Univerzalny displej 4640.

® Stroj musi mat prijimac StarFire 6000 alebo StarFire
7000 so zdielanym signalom.

e Stroj musi byt vybaveny MTG 4G LTE.

® Stroj musi mat’ nainstalovanu doplnkovu univerzalnu
anténnu supravu.

® Stroj musi mat aktivaciu synchronizacie stroja.

e Stroj musi mat aktivaciu Tractor Implement
Automation.

POZNAMKA: Ak chcete aktivovat funkciu Tractor
Implement Automation, obratte sa na predajcu
John Deere.

® Ak je navadzaom traktor alebo samohybna rezacka,
stroj musi mat’ nainstalovanu supravu doplnkovej
antény MTG 4G LTE.

Pred pouzitim funkcie Synchronizacie stroja
Aplikacia Spravca prislusenstva

Presvedcte sa, Ze informacie o stroji, vratane merani a
odsadeni, su spravne a zadané v displeji.

Vodca

e Overte spravnost nastavenia profilu stroja a
prisluSenstva.

Nasledovnik

e Skontrolujte, ¢i je ako typ stroja nastaveny traktor.
e Skontrolujte, €i su spravne odsadenia stroja.

Aplikacia AutoTrac:

DOLEZITE: Aby sa predislo koliziam stroja, systém
Machine Sync nepodporuje krivky vacsie ako
0,5° na meter.

Ak veduci stroj prechadza ostrou zakrutou
alebo meni smer, nasledujuci stroj ho nie je
schopny sledovat’ a synchronizacia stroja sa
deaktivuje. Ked’ sa Synchronizacia stroja
deaktivuje, systém vyda vystrazny téon s
naslednym upozornenim, preco bola
deaktivovana.

POZNAMKA: Predtym, ako zmenite akékolvek
nastavenia AutoTrac alebo Synchronizacie stroja,
zapiste si aktualne hodnoty.

Vodca
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Synchronizacia stroja

POZNAMKA: Systém udrZiava hlavny stav
Synchronizacie stroja aj po vypnuti a opdtovnom
zapnuti systému, bez toho aby ste Synchronizaciu
stroja museli znova zapndut.

® Funkcia Synchronizacia stroja funguje s akoukolvek
dostupnou metdédou navadzania AutoTrac.

e AutoTrac sa nevyzaduje pre vodcu.

Nasledovnik

POZNAMKA: Systém vyzve nasledovnika aby ponechal
funkciu Synchronizaciu stroja zapnutu len vtedy, ak
bola zapnuta pri poslednom cykle.

POZNAMKA: Prepinac¢ pouZivania funkcie Machine
Sync je vo vyzve predvolene nastaveny na hodnotu

e Jemné doladenie AutoTrac nastaveni riadenia
dopredu pre kazdy stroj samostatne pred pouzitim
funkcie Synchronizacie stroja.

Aplikacia Zdielanie

Aplikacia Zdielanie umozfiuje prenos dalSich udajov
medzi vodcom a nasledovnikom.

POZNAMKA: Zdielanie musi byt povolené na
displejoch veduceho aj nasledovnika. Tlacidla
skratiek na zdielanie aplikacie su k dispozicii na
stranke Informacie o synchronizacii stroja a
Nastavenia.

Vodca

e Skontrolujte, Ci je zapnuté zdielanie, aby ste mohli
vyuzivat' funkcie zdielania udajov v poli.

e Overte, Ci su vSetky displeje 4. generacie v pracovne;j
skupine priradené do rovnakej ID ulohy.

Nasledovnik

e Skontrolujte, ¢i je zapnuté zdielanie, aby ste mohli
vyuzivat funkcie zdielania udajov v poli.

® Overte, Ci su vSetky displeje 4. generacie v pracovne;j
skupine priradené do rovnakej ID ulohy.

® Qverte, Ci profil prisluSenstva je definovany v
Spravcovi zariadeni s typom operacie
zodpovedajucim vodcovi.

Pri pouziti zdielania sa medzi vodcom a nasledovnikom
prenasaju nasledujuce informacie:

® Meno operatora na mape

e Automaticky vybrany vodca

e V/ySka naplnenia zasobnika na obilie

e Stav vyprazdnovacej zavitovky

e Zdielanie hesla pre pristup k sieti
e Zdiefanie mapy pokrytia

Uroveri naplnenia zasobnika na obilie a stav
vyprazdnovacej zavitovky sa zobrazuju v poli Vybrany
vodca na hlavnej stranke aplikacie Synchronizacia
strojov. Tieto stavové ikony si mbézZete prezerat aj na
domovskej stranke vyberom jedného z modulov
spustacich stranok Zoznamu strojovych synchronizacii
v aplikacii Spravca usporiadania.

Zdielanie cez JDLink Boost

Ked sa lider a nasledujici nachadzaju od seba vo
vzdialenosti do 50 m (165 ft), Wi-Fi pripojenie sa
prerusi. Funkcie pripojenia ako napriklad monitor Zivych
dat, pristup k vzdialenému displeju, zdielanie udajov na
poli a podobne, nebudu pocas tejto doby dostupné.

POZNAMKA: Déta po&as tejto doby zostévaju
neporusené a po obnoveni pripojenia sa znova
zdielaju s hostitefom.

Osvedcené postupy vypnutia

Ked otacate volantom, aby ste vypli Synchronizaciu
stroja, zmeni sa nastavena rychlost’ nasledovnika tak,
aby zodpovedala poslednej znamej rychlosti vodcu. Aby
sa zabranilo oneskoreniu alebo sa zniZilo oneskorenie
nutnosti resetovat’ nastavenu rychlost’ pri kazdom
vypnuti Synchronizacie stroja, odporucaju sa
nasledujuce metddy vypnutia:

e \/ traktore s prevodovkou PST nastavte radiacu paku
smerom nahor alebo zvolte tlaidla Nastavit' rychlost
1 alebo Nastavit rychlost’ 2, ktoré maju definovanu
rychlost’ vysSiu ako aktualna rychlost, alebo rolujte
nahor na voli¢i nastavenia rychlosti.

e V traktore s prevodovkou IVT alebo EVT s linearnou
pakou ru¢ne presurite paku regulacie rychlosti z
polohy F1 do polohy F2 alebo pomocou voli¢a
rychlosti zvyste nastavenu rychlost.

e V/ traktore s prevodovkou IVT alebo EVT s pakou
CommandPro akykolvek pohyb paky, vratane
pohybu dozadu, deaktivuje automatiku rychlosti.

¢ch177nn,1740666629982-76-27FEB25

Kompatibilita synchronizacie strojov
Kompatibilita traktora John Deere:

POZNAMKA: Traktory radu 6R s CommandPro st
kompatibilné s Machine Sync 4. generacie iba s
instalaciou uzitocného zatazenia MFTCU
AL229483A.

POZNAMKA: Stroje 8x30T a 9x30T nie su kompatibilné
s Machine Sync.
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Synchronizacia stroja

6R (IVT)

7M (CQT) modelovy ro¢nik 2024 a novsi
7R (IVT, CQT a e23)

8R (EVT, IVT, PST, a e23)
8RT (EVT, IVT, PST, a e23)
8RX (EVT, IVT a e23)

8x30 (IVT a PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

EVT (Elektricka variabilna prevodovka)

IVT (Prevodovka s plynulou zmenou prevodového
pomeru)

CQT (prevodovka CommandQuad Il)
PST (prevodovka PowerShift)

€23 (23 rychlostna prevodovka PowerShift s Efficiency
Manager)

Kompatibilita kombajnov John Deere:
Séria S

Séria T

Séria W

Séria X

Série 50, 60 a 70

POZNAMKA: Pre sériu 70 na zobrazenie informacii o
naplneni nadrZe na obilie je potrebna doplnkova
suprava.

Kompatibilita samohybného zacieho stroja John
Deere na krmivo

e 38000

® 9000

Synchronizacia stroja nie je kompatibilna s
nasledujicimi zariadeniami:
® Procesor 4600 CommandCenter verzie 1

® Original GreenStar, GreenStar 2 1800 a GreenStar 2
2600

® Displej GreenStar 3 2630 pri pouziti s 4600
CommandCenter

® MTG 2G a MTG 3G

® Radiové komunikacné zariadenie urené pre stroje
(MCR)

® Povodné prijimace StarFire, StarFire 300 a StarFire
iTC

Vyhlasenia:

A POZOR: Vyhnite sa riziku zranenia alebo

nehody. Zostarte v strehu a v pripade potreby
prevezmite kontrolu nad volantom.
Synchronizacia stroja nezaznamena ani
neobide prekazky a okolostojace osoby.

A POZOR: Vyhnite sa riziku zranenia alebo

nehody. Pri sledovani za veducim zostante v
strehu a prevezmite kontrolu v pripade nahleho
zastavenia veducim. Synchronizacia stroja
nezastavi Uplne nasledovnika.

PC25909—UN—05JUL18

® Synchronizacia stroja konstrukéne nepodporuje
prevadzku so ziadnou ¢astou stroja alebo
zariadenia, ktoré sa nachadza blizSie nez 1 m (3 ft)
od iného stroja alebo zariadenia.

e Synchronizacia stroja nie je ur€ena pre koncové
oto€enia.

® Synchronizacia stroja nekompenzuje sklon svahu
medzi strojmi.

® Synchronizacia stroja nepodporuje prevadzku v
pripade, ak rychlost vodcu presiahne 16,0 km/h (10
mph).

® Synchronizacia stroja nepodporuje prevadzku v
pripade, ak rychlost je 0 km/h (0 mph).

POZNAMKA: Pri ziskavani, alebo ‘navadzani
Zékladného bodu musia ist’ klbové traktory radu 9
minimalnou rychlostou 2 km/h (1.2 mph).

NajlepSiu vykonnost' systému Synchronizacia stroja

dosiahnete pri dodrziavani nasledujucich rad:

® Priama trasa je presnejSia nez zakrivena trasa.

® Ak nepouzivate funkciu Priama trasa, niZSie rychlosti
suU presnejSie nez vysSie rychlosti.

® Zakruty s vacsim polomerom su presnejSie nez ostré
zakruty s mensim polomerom.

e V pripade kibovych traktorov sa tieto odchylky pri




Synchronizacia stroja

funkcii vyskytuju vo vacsej miere nez v pripade
ostatnych platforiem.
® Aby bola dosiahnuta optiméalna prevadzka, systém
Synchronizacie stroja si vyzaduje Upravy pokrocilych
nastaveni systému AutoTrac.

Zdielany signal umozriuje prijima¢om StarFire zdiefat

informacie pri sparovani pomocou funkcie

Synchronizacia stroja a automatizacie zatvy. To
umoznuje, aby sa pomocou dvoch prijimacéov v strojoch
maximalizovala vykonnost systému pocCas Zatvy.
Nasledujuca tabulka opisuje presnost oakavanu od

tohto systému:

Uroveii Uroveii Celkova Vztah medzi
aktivacie v aktivacie v presnost’ dvoma
prijimaci prijimaci systému prijimacmi
kombajnu traktora s
vozikom na
obilie
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/SF2 SF1 SF3/SF2 RTK
SF3/SF2 SF3/SF2 SF3/SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3/SF2 RTK RTK

Zdielany signal je kompatibilny s rovnakymi alebo
r6znymi modelmi prijimacov. Ak nie su splnené
nasledujuce podmienky na vedicom aj nasledujicom
zariadeni, vyzaduje sa, aby fungovala funkcia Machine

Sync:

® Prijimac¢ Starfire 7000 alebo novsi
e Korekcia StarFire SF-RTK na oboch prijimac¢och

ch177nn,1740635186056-76-27JUN25

Ovladacie prvky Synchronizacie stroja

POZNAMKA: Vsetky nastavenia, ktoré zahfriaju pohyb,
budu zablokované, kym sa relacia RDC neukondi.

Zakladny bod

DOLEZITE: Predvoleny zakladny bod je zalozeny na
nastaveniach v aplikacii Spravca prislusenstva
a tvare prevadzkovej zény. Pred spustenim
synchronizacie stroja sa uistite, ze s spravne
vSetky nastavenia stroja a prisluSenstva a
odsadenia.

POZNAMKA: Tlagidlo Nastavit zékladny bod je
dostupné len vtedy, ked je nasledovnik v
prevadzkovej zone. Prevadzkova zdna je
vyznalena na mape hranicou.

Lk set Home Point
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Zakladny bod je taky, do ktorého systém navedie
nasledovnika, aby obilie mohlo byt vyloZzené.
Vychodiskovy bod je zaloZzeny na nastaveniach v
aplikacii Spravca zariadeni a tvaru prevadzkovej zény.

Predvoleny vychodiskovy bod je jedine¢ny pre
nastavenia vodcu a nasledovnika.

Ak chcete uloZit iny zakladny bod nez je prednastaveny,
stlacte tlaCidlo Nastavit' zakladny bod.

POZNAMKA: Pouzivatelom definovany zakladny bod
sa mbZe vymazat' po pripojeni displeja k inému
stroju, zvoleni iného profilu stroja alebo demontazi
alebo vymene iného komponentu. Overte, Ci je
uzivatefom definovany zakladny bod nastaveny
pred operaciou.

Viaceré zakladné body

LRASETI (o) Engage
PC28765—UN—25AUG22
Prepinac¢ Nastavit/Zapojit

Nasledovnik méze vytvorit' viac domovskych bodov v
Casti Informacie a nastavenia. Kazdému domovskému
bodu je automaticky pridelené &islo.

Ak chcete nastavit’ zakladny bod, vyberte na prepinadi
Nastavit/Zapnut poloZku Nastavit a potom vyberte €islo
z&kladného bodu. Zakladny bod je nastaveny na
umiestnenie nasledovnika.

Ak chcete zmenit' aktivny zakladny bod, vyberte na
prepinaci Nastavit/Zapnut polozku Zapnuat a potom
vyberte Cislo zakladného bodu. Ked' je AutoTrac
zapojeny, nasledovnik prejde na vybrany vychodiskovy
bod.

Zrkadlenie

Domovsky bod/domace body nastavené na jednej
strane zoény v tvare U sa automaticky zrkadlovo
premietnu na druhu stranu, ked sa sledovany subjekt
presunie na druhd stranu. Tato funkcia je aktivovana,
ked su v nastaveniach synchronizacie stroja povolené
nasledujuce funkcie:

1.Prepis operacnej zény v tvare U je povoleny.
2.ReZim riadenej prevadzky je povoleny.
3.Je povolend funkcia Viacero zakladnych bodov.

Citlivost’ rychlosti

Zadaijte citlivost rychlosti v rozSirenych nastaveniach
funkcie Synchronizacia stroja. Nasledovnik mbze
upravit citlivost' rychlosti, aby boli rychlostné prechody
postupnejSie alebo agresivnejsie.

Jemna korekcia
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Synchronizacia stroja
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PC28082—UN—28JUL20
Tlacidla Jemny krok

Funkcia Synchronizacia stroja umoznuje vodcovi a
nasledovnikovi jemne upravit polohu nasledovnika tak,
aby sa produkt vo vykladanom vozidle na odvoz obilia
rozlozil rovhomerne.

Prirastok jemného kroku je vzdialenost, ako daleko sa
nasledovnik posunie pri kazdom stlaeni tlaCidla
jemného kroku. Priamy a prie€ny prirastok jemného
kroku méze byt nastavena v Informaciach a
Nastaveniach.

POZNAMKA: Nastavenia vykonané pomocou tladidiel
jemného kroku sa neukladaju, pokial v
informaciach a nastaveniach nie je prepnuta
moZnost’ UloZit’ kroky na dalSie pripojenie.

Automatické vylozenie

Auto Unload

PC662149—UN—11FEB25

Automatické vyloZenie

Funkciu automatického vyloZenia mozete zapnuat/
vypnut prechodom do RozSirenych nastaveni
synchronizacie stroja. Na automatické posuvanie
vozika s obilim dopredu alebo dozadu, kym sa
nedokoncéi plnenie, vyuzZiva stereokameru zaloZenu na
videni.

ZIDXK1X,1750250576279-76-26 JUN25

Pouzivanie synchronizacie stroja — vodca
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A—Stav Synchronizacie stroja

B—HIlavny prepinac¢

C—Zakladny bod

D—Tlacidla Jemny krok

Vodca - nie je pripraveny

Stav synchronizacie stroja (A) zostane Neaktivny
dovtedy, kym sa Nasledovnik nebude nachadzat v
Prevadzkovej zéne. Farba indikatora stavu je oranZzova.

POZNAMKA: Operacna zéna sa zobrazi, ked medzi
vodcom a nasledovnikom prebieha komunikacia.

Pre funkciu Synchronizacia stroja Hlavny prepinac¢ (B)
musi byt zapnuty.

POZNAMKA: Synchronizécia stroja musi byt zapnuté
po kazZdom pracovnom cykle.

POZNAMKA: Interferencia rusivych signalov zo strany
bezdrétovych routerov, vysielaciek (CB),
pridavnych elektromotorov, dialkovych ovladacov,
Bluetooth zariadeni alebo antéen mézZe spbsobit’
problémy so signalom. Problémy so signalom mézZu
viest’' k tomu, Ze sa nebudu méct’ spociatku pripojit
alebo déjde k vypadkom komunikacie s
oneskorenim. Ak je nasledovnik v operacnej zéne a
vodca ho nerozpoznal, obratte sa na predajcu
spolo¢nosti John Deere o0 pomoc.

Vodca - pripraveny

Ak su nasledovnik aj vodca na mieste a pripraveny na
nasledovanie, stav Synchronizécie stroja sa zmeni na
Pripraveny. Farba indikatora stavu sa meni na zelenu.

Vodca - ziskava sa

Stav synchronizacia stroja sa zmeni na Ziskava sa, ked
je nasledovnik v operacnej zéne a bol stlageny spina¢
obnovenia AutoTrac. Farba indikatora stavu sa meni na
modru.
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Synchronizacia stroja

POZNAMKA: Ked je funkcia synchronizécie stroja v
stave Ziskavanie/Sledovanie, nasledujuce funkcie
su vypnuté:

® Posun trasy (AutoTrac navadzanie)
® Posuny (pre vsetky typy tras)

® Bocné posuny (stlacenim nastavovacich
flacidiel na oviadacef pake)

POZNAMKA: Na posunutie riadkov RowSense stav
Synchronizacie stroja nema vplyv.

Vodca - sledovanie

Stav synchronizacie stroja sa zmeni na Sledovanie po
tom, ked' Nasledovnik dosiahne svoj Zakladny bod (C).

Nasledovnik teraz sleduje vodcu. Ked Vodca zmeni
smer alebo rychlost, Nasledovnik bude sledovat zmeny
vykonané Vodcom.

Vodca teraz méze vylozit naklad do vozidla
nasledovnika.

V pripade potreby mézete pomocou tlacidiel Jemny krok
(D) upravit polohu Nasledovnika.

Nastavenia prevadzkovej zény vedtceho

POZNAMKA: Prepisanie operacnych zén v tvare U
moZe byt povolené v Casti Informacie a nastavenia.

POZNAMKA: MoZnost Prepisanie prevadzkovej zény v
tvare U nie je pouZitelna pre veduceho kombajnu.

Ak je typ stroja nastaveny na moznost Kombajn, Zberaé
alebo Iny v Spravcovi prisludenstva, predvolene sa
synchronizacia stroja nastavi na lavostrannu
prevadzkovu zénu. VSetky ostatné typy strojov
prednastavia do prevadzkovej zony v tvare pismena U.

Ked je prepinanie ovladacich zén v tvare U zapnuté,
operacna zoéna je v tvare pismena U. Ked je
vyradovanie prevadzkovych zén v tvare pismena U
vypnuté, prevadzkova zéna sa nachadza iba na favej
strane stroja. Pracovna zona v tvare pismena U
umoziuje nastavenie vnutornej Sirky a dlzky v
informaciach a nastaveniach vodcu.

Celkovu dizku prevadzkovej zény mozno upravit
zmenou hodnét predného okraja operacnej zény a
zadného okraja prevadzkovej zény. Predvolené hodnoty
su:

e 25m (82ft) predny okraj

® 20 m (65,6 stbp) zadny okraj

ZIDXK1X,1750250709090-76-18JUN25
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A—Stav Synchronizacie stroja
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C—Tlacidla Jemny krok
D—Pole Vybrany vodca

Nasledovnik — nie je pripraveny

Stav synchronizacie stroja (A) zostane Neaktivny
dovtedy, kym sa Nasledovnik nebude nachadzat v
Prevadzkovej zéne pripraveny na sledovanie. Farba
indikatora stavu je oranZova.

POZNAMKA: Operacna zéna sa zobrazi, ked medzi
vodcom a nasledovnikom prebieha komunikacia.

Pre funkciu Synchronizacia stroja Hlavny prepinac¢ (B)
musi byt zapnuty.

POZNAMKA: Synchronizécia stroja musi byt zapnuté
po kaZdom pracovnom cykle.

Nasledovnik — pripraveny

Ak su nasledovnik aj vodca na mieste a pripraveny na
nasledovanie, stav Synchronizacie stroja sa zmeni na
Pripraveny. Farba indikatora stavu sa meni na zelenu.

Nasledovnik — ziskava sa

Stav synchronizacia stroja sa zmeni na Ziskava sa, ked
je nasledovnik v operacnej zéne a bol stlaéeny spinaé
obnovenia AutoTrac. Farba indikatora stavu sa meni na
modru.

Nasledovnik — sledovanie

Stav synchronizacie stroja sa zmeni na Sledovanie po
tom, ked Nasledovnik dosiahne svoj Zakladny bod.

Nasledovnik teraz sleduje Vodcu. Ked Vodca zmeni
smer alebo rychlost, Nasledovnik bude sledovat zmeny
vykonané Vodcom.

Vodca teraz moze vylozit naklad do vozidla
nasledovnika.
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Synchronizacia stroja

V pripade potreby mézZete pomocou tladidiel Jemny krok
(C) upravit polohu Nasledovnika.

Uroveri naplnenia zasobnika na obilie a stav
vyprazdnovacej zavitovky sa zobrazuju v poli Vybrany
vodca (D).

Poc&as operacie by mal operator upravovat rychlost iba
pomocou plynu. Ak pocas prevadzky preradite,
Synchronizacia stroja sa deaktivuje.

Kvoli charakteristikam automatizacie rychlosti traktorov
9R a 6R odporu¢ame, aby ste tieto stroje pri pouzivani
synchronizacie stroja obsluhovali pod plnym plynom.

Operator traktora moze systém vypnut uchopenim
volantu, zvySenim rychlosti stroja alebo zastavenim
stroja.

POZNAMKA: Skontrolujte, &i je na prevodovke
Nasledovnika zaradeny dostatoéne vysoky stuperi,
aby dokézal nasledovat a udrZiavat rychlost
Vodcu.

Rezim Riadena doprava

POZNAMKA: Ked' je povoleny rezim riadenej
prevadzky, pohyby dolava a doprava su
deaktivované.

V informaciach a nastaveniach je povoleny rezim
riadenej premavky.

Ked je aktivovany rezim riadenej premavky,
nasledovnik sa pohybuje po linii navadzania, zatial ¢o
jeho rychlost riadi vodca. Ak zakladny bod nie je na linii
navadzania, nasledovnik sa pohybuje rovnobezne so
zakladnym bodom a zostava na linii navadzania.

Ak pouzivate rezim riadenej premavky, vyberte
prepina¢ obnovenia AutoTrac raz a pohybujte sa po
aktivnej linii navadzania. Ked je nasledovnik v
prevadzkovej zéne, znova vyberte prepina¢ obnovenia
AutoTrac, aby ste synchronizovali rychlost s vodcom.

POZNAMKA: Ak vodca a nasledovnik sleduju rézne
navadzacie Ciary, nasledovnik nemusi pohybovat
rovnobeZne s vodcom.

ZIDXK1X,1750250732713-76-18JUN25
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Polia a hranice

Nastavenia pola a hranice

PC28766—UN—25AUG22
Aplikacia Nastaveni pola a hranice

Néazvy poli sa pouZivaju na organizovanie informacii,
aby bolo jednoduchsie hladanie a pouZivanie
informacii, ako su linie navadzania. PouZivanie nazvov
poli je volitelné. Ak nie je zadané, zobrazi sa "---".
Aplikaciu Nastavenia pola a hranice pouzivajte pre:

® \/yber nazvu polohy pofa, ktory sa pouzije vo
vSetkych ostatnych aplikaciach.

Vytvorte nazov klienta, farmy alebo pofla.
Zmenu nazvu klienta, farmy alebo pola.
Priradte pole k inej farme alebo klientovi.
Odstranenie klienta, farmy alebo pola.

Vytvorenie hranic a nastaveni hranic.

Aktualnu polohu nastavite zvolenim poloziek Klient,
Farma a Pole. Zvolte nazov pofa, ktory sa bude
pouzivat vo vSetkych ostatnych aplikaciach.

POZNAMKA: Ak spravujete tidaje pomocou centra John
Deere Operations Center, je potrebné
zaznamenavanie Udajov pod spravnym klientom,
farmou a pofom.

Integracia s navadzanim

® Po vytvoreni trasy mozno pole priradit k trase
navadzania, pripadne mozno vyuzit funkciu Upravy
trasy.

® Zoznam tras navadzania mozno filtrovat podla nazvu
pola.

Modul stranky Spustit’

V aplikacii Spravca usporiadania je dostupny modul
Umiestnenie pre aplikaciu Polia. Je dostupny na
predvolenej stranke Spustit navadzanie a mozno ho
pridat na fubovolnu stranku Spustit.

Po vybere pofa v module Umiestnenie je mozné:

® Triedit zoznam trds navadzania.
® Priradte nové trasy k polu po ich vytvoreni.

® Zacnite nové alebo pokracujte v predchadzajucich
pracovnych udajoch.

Prechod na polia a Nastavenia poli
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.
2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Zvolte aplikaciu Polia.

AL70325,0000602-76-08JUL25

Sprava klientov, fariem a poli
Organizacia poli

PC28767—UN—25AUG22
A—Klient
B—Farma
C—Pole

Nasledujuca hierarchia pomdze s organizaciou udajov:
e Klienti (A) predstavuju najvysSiu Uroven organizacie.
Farmy (B) sa nachadzaju na strednej Urovni
organizacie. Farmy mozno priradit’ klientovi.

Polia (C) su na zakladnej urovni organizacie. Pole je
mozné priradit k farme a klientovi.

Striktna hierarchia nie je potrebna, hoci je mozné
pouzivat iba nazvy poli a nazvy farmy a meno klienta
ponechat prazdne. Tak isto nemusite vobec pouzivat
nazvy poli.

Rozhodnutie zavisi od mnozstva udajov, ktoré
spracovavate. Vac¢sie mnozstvo udajov uz vyzaduje na
hladanie poli Struktiru.

POZNAMKA: Na predchadzaijticich displejoch John
Deere sa mapy a navadzacie linie ukladali podla
nazvov poli. V displejoch 4. generacie sa udaje
ukladaju vo forme bodov zemepisnej diZky a Sirky.
Nazov pola sliuzi len ako spésob na filtrovanie
udajov.

Vyber a filtrovanie nazvov

V zozname Klient, Farma a Pole vyberte klientov a
farmy, aby ste vyhladali polia.

1. Zvolte kartu Klient.

2. Zo zoznamu vyberte klienta. Nazov klienta sa
zobrazuje na karte Klient.

. Automaticky sa zobrazi karta Farma. V zozname sa
zobrazia len tie farmy, ktoré su spojené s klientom.

. Zo zoznamu vyberte farmu. Nazov farmy sa
zobrazuje na karte Farma.

. Automaticky sa zobrazi karta Pole. V zozname sa
zobrazia len polia, ktoré su priradené klientovi a
farme. Vyberte pole.

Odstranenie filtra

Filter odstranite stlacenim tlaCidla Odznacit vybrané.
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Vytvorenie a Uprava nazvov

POZNAMKA: Po zézname udajov by ste nemali menit
nazvy klientov, fariem ani poli. Po zmene nazvu ho
zmerite aj na inych miestach, napriklad v
Operac¢nom centre John Deere.

Nazvy klientov, fariem a poli nesmu byt duplicitné.
Nazvy priradené r6znym klientom a farmam musia byt
jedine¢né.

Karta Klient a farma

Po zvoleni kariet Klient alebo Farma moézete tladidlom
Upravit v spodnej Casti stranky zobrazit' zoznam s
nazvom Upravit klienta alebo Upravit’ farmu.

Na jednom zo zoznamov vyberte jedného z klientov
alebo fariem a upravte ho. Tiez moézete stladit tlacidlo
Novy na spodnej Casti stranky, ¢im vytvorite novy
Nazov.

Karta Pole

Ked vyberiete kartu Pole, oznacte nazov pola a stlacte
tlaCidlo Upravit, ¢im upravite pole. Stlacte tlacidlo Novy
v spodnej Casti stranky, ¢im vytvorite nazov.

Vymazat’ nazvy
Nazov vymazete tak, Ze zanete upravovat klienta,

farmu alebo pole a na stranke upravy stlacite tlagidlo
Vymazat.

® \/ymazanim klienta tiez vymazete vSetky prislusné
farmy a polia spojené s klientom.

® \/ymazanim farmy tiez vymazete vSetky prislusné
polia.

AL70325,00005E4-76-08JUL25

Hranice pola
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>

A—Vonkajsia hranica (ruzova)

B—Hranica nepriechodnych vnuatornych ¢asti (ruzova)
C—Hranica priechodnych vnutornych casti (zlta)
D—Hranica otacania na uvrati (zIta)

PC28768—UN—25AUG22

VonkajsSia hranica (A) vymedzuje obvod pola.

POZNAMKA: Viytvorenie a pouZivanie vnutornych
hranic si vyZaduje vonkajsiu hranicu.

Vnutorné hranice vymedzuju ddlezité oblasti pola. Tieto
hranice mézu byt bud’ nepriechodné (ruzové) (B) alebo
priechodné (ZIté) (C). Prikladom nepriechodnej hranice
je studnia, prikladom priechodnej hranice je vodny
kanal.

Hranice na uvrati (ZIté preruSované Ciary) (D)
vymedzuju oblasti na poli, kde sa nachadzaju koncové
riadky alebo otadania na riadkoch. Vytvaraju sa vo
vnutri vonkajsej hranice a okolo nepriechodnych
vnutornych hranic.

Pri pouZiti s aplikaciou Riadenia sekcii hranice zabrania
aplikacii produktu do vnutra vymedzenych oblasti pola a
mimo pola.

Vypocet oblasti

Odhadovana oblast hranic sa vypocita na plochej
dvojrozmernej rovine. Od oblasti vymedzenej vonkajSou
hranicou sa odc¢itaju vSetky aktivne oblasti vymedzené
vnutornou hranicou. Pri vypocte oblasti vymedzenej
hranicami sa nezohfadnuju zmeny vysky.

V Casti Celkové udaje o praci su zahrnuté zmeny vysky
v celkovej obrobenej ploche. Kvéli rozdielom pri vypocte
sa mbzu tieto celkové udaje odliSovat.

Vytvaranie hranic pomocou mapy pokrytia vyZaduje
nasledovné:

® Nazov pola

e Mapa pokrytia bez medzier v pokryti okolo exteriéru
pola

Vytvorenie hranice autonémie vyZaduje nasledovné:

e Nazov pola
® Jazdna hranica

® Prijimac¢ StarFire 7000/7500 so signalom SF1, SF-
RTK alebo RTK

Hranica schopna autonémie

Hranica schopna autonémie je hranica vysokej kvality,
ktora obsahuje atributy opakovatelnosti a je
zaznamenana tak, aby splfiala bezpe¢nostné normy
stanovené pre autondmnu prevadzku.

Tieto hranice su riadené hranicami zaznamenanymi
pomocou prijimaca StarFire 7000/7500 a displeja
generacie 4/G5, ktoré poskytuju presnost a
opakovatelnost pre Upind automatizaciu a autonémiu v
teréne. Informacie o vztaznych bodoch sa zachytavaju
a ukladaju spolu s bodmi v €ase zaznamu hnanej
hranice.

Hranice schopné autonémie su reprezentované modrou
farbou a zobrazuju modru ikonu autonémie vedla nazvu
alebo typu hranice.
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Polia a hranice

Hranice, ktoré nie su schopné autonémie, su oznacené
oranzovou farbou a zobrazuju Ciernu ikonu autonémie
vedla nazvu alebo typu hranice.

Mnoziny hranic

Sady hranic umozriuju operatorovi vytvorit rézne
prevadzkové hranice pre pouZitie s robznymi operaciami.
Sady hranic zahffaju vonkajSiu hranicu a akykolvek
pocet vnutornych hranic spojenych s vonkajSou
hranicou. Pre priradeného klienta, farmu a pole je
mozné vytvorit, importovat a exportovat viaceré sady
hranic.

ch177nn,1685617524449-76-24MAY 24

Hranice pola

>

A—VonkajsSia hranica (ruzova)

B—Hranica nepriechodnych vnatornych ¢asti (ruzova)
C—Hranica priechodnych vnuatornych casti (zlta)
D—Hranica otacania na uvrati (zlta)

PC28768—UN—25AUG22

Vonkaj$ia hranica (A) vymedzuje obvod pola.

POZNAMKA: Viytvorenie a pouZivanie vnutornych
hranic si vyZaduje vonkajsiu hranicu.

Vnutorné hranice vymedzuju déleZité oblasti pofa. Tieto
hranice mézu byt bud’ nepriechodné (ruzové) (B) alebo
priechodné (zlté) (C). Prikladom nepriechodnej hranice
je studna, prikladom priechodnej hranice je vodny
kanal.

Hranice na uvrati (ZIté preruSované Ciary) (D)
vymedzuju oblasti na poli, kde sa nachadzaju koncové
riadky alebo otacania na riadkoch. Vytvaraju sa vo
vnutri vonkajsej hranice a okolo nepriechodnych
vnutornych hranic.

Pri pouziti s aplikaciou Riadenia sekcii hranice zabrania
aplikacii produktu do vnutra vymedzenych oblasti pola a
mimo pola.

Vypocet oblasti

Odhadovana oblast' hranic sa vypoc€ita na plochej
dvojrozmernej rovine. Od oblasti vymedzenej vonkajsou
hranicou sa odcitaju vSetky aktivne oblasti vymedzené
vnutornou hranicou. Pri vypocte oblasti vymedzene;j
hranicami sa nezohfadruju zmeny vysky.

V Casti Celkové Udaje o praci su zahrnuté zmeny vysky
v celkovej obrobenej ploche. Kvdli rozdielom pri vypocte
sa mozu tieto celkové udaje odliSovat.

Vytvaranie hranic pomocou mapy pokrytia vyzaduje
nasledovné:

® Nazov pola

® Mapa pokrytia bez medzier v pokryti okolo exteriéru
pola

Vytvorenie hranice autondmie vyzaduje nasledovné:
® Nazov pola
e Jazdna hranica

® Prijima¢ StarFire 7000/7500 so signalom SF-RTK
alebo RTK

Mnoziny hranic

Sady hranic umozniuju operatorovi vytvorit rézne
prevadzkoveé hranice pre pouzitie s rbznymi operaciami.
Sady hranic zahffaju vonkajSiu hranicu a akykolvek
pocet vnutornych hranic spojenych s vonkajSou
hranicou. Pre priradeného klienta, farmu a pole je
mozné vytvorit, importovat’ a exportovat viaceré sady
hranic.

Hranice autonomie

Autonémna hranica je hranica vysokej kvality, ktora
obsahuje atributy opakovatefnosti a je zaznamenana
tak, aby splfala bezpe¢nostné normy stanovené pre
autondmnu prevadzku.

Autondmne hranice musia byt riadené hranicami
zaznamenanymi pomocou prijimaca StarFire 7000/
7500 a displeja generacie 4/G5, ktoré poskytuju
presnost a opakovatelnost pre Uplnu automatizaciu a
autondémiu v teréne. Informacie sa zachytavaju a
ukladaju spolu s udajmi v Case zaznamu hnanej
hranice.

Autonémne hranice su reprezentované modrou farbou a
zobrazuju modru ikonu autonémie vedfa nazvu alebo
typu hranice.

Hranice, ktoré nespifiaju poziadavky pre autonémiu, su
oznacené oranzovou farbou a zobrazuju iernu ikonu
autondmie vedla nazvu alebo typu hranice.

Prerusovana Ciara predstavuje predpoved kvality
daného useku hranice, ak by operator vykonal dalSiu
dostupnu akciu, napriklad vybral moznost UloZit.

Napriklad pocas nahravania spaja aktualny bod s
pocCiatonym bodom nahravania preruSovana Ciara.
Prerusovana Ciara meni farbu na modru alebo oranzovu
v zavislosti od toho, &i by dany segment bol autonémny
(modra) alebo neautondmny (oranzova), ak by sa
hranica v danom okamihu ulozZila.
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POZNAMKA: Aktudiny bod musi byt vo vzdialenosti do

100 m od pociato¢ného bodu zaznamu a musia byt

splnené vsetky poZiadavky, aby bol segment
autonémny (modry).

Pri pozastaveni nahravania spoji preruSovana Ciara
aktudlny bod s bodom, v ktorom bolo nahravanie
pozastavené. PreruSovana Ciara meni farbu na modru
alebo oranzovu v zavislosti od toho, €i by dany segment
bol autonédmny (modra) alebo neautonémny (oranzova),
ak by sa zaznam v danom okamihu obnovil.

Prehl'ad hranic autonémie

POZNAMKA: Hranice pouZité pre autonémny systém

musia splfiat poZiadavky na autonémiu. Pozri éast

PozZiadavky na mapovanie hranic autonomnych
poli v tejto Casti.

Presné hranice autonémie umozfuju autondmnemu
systému vykonavat’ bezpecnu a presnu Cinnost.
Hranica pola sa pouziva ako referenény bod pre tieto
produkty. Presnost’ je kfu¢om k Uspechu a presnému
ovladaniu stroja.

Autonémny systém vyuZiva hranicu ovladanu
autonémiou pre vonkajSie a nepriechodné hranice, aby
sa bezpecCne pohyboval po poli a zostal vo vnutri
uréenej pracovnej oblasti.

POZOR: Zabraiite zraneniu oséb alebo
poskodeniu majetku. Vonkajsie autonémne
hranice a vnutorné nepriechodné hranice
umiestnite najmenej 1,5 m od:

e Obydlia, sukromny majetok, budovy a
verejné komunikacie

® Plochy so sklonom presahujucim 11 stupinov
(20 % stapanie)

® Diery, priekopy, rokliny, strmé nasypy, vodné
plochy a iné priehlbiny

e Veterné turbiny, stoziare a zavlazovacie
zariadenia so stredovym otoénym ¢apom

e Nizko visiace predmety, ako su elektrické
kable, konare a lana

® Privody alebo skladovanie propanu a
zemného plynu.

DOLEZITE: Nevytvarajte Gzke prechody s
vonkajSou hranicou na prepojenie viacerych
poli.

POZNAMKA: Nie st uvedené vsetky podmienky, ktoré
moéZu viest’ k nebezpecdenstvu. Davajte pozor na
vSetky situacie, v ktorych méze byt ohrozena
stabilita stroja, na nebezpecenstva, ktoré nie su
jasne viditelné, alebo na zvysenu pritomnost’ fudi.

DOLEZITE: Topografia pola sa mdze menit’ z roka
na rok a od sezény k sezéne. Ak sa tak stane,
pole sa musi opatovne namapovat'. Priklady:
erdzia, priekopy, zosuvy pody, zavrty.

Posuny zaznamu autonémnej hranice:

POZOR: Zabraiite zraneniu os6b alebo
poskodeniu majetku. Nespravne posuny hranic
a nespravne rozmery zariadenia mézu mat’ za
nasledok cestu stroja cez nebezpeéné oblasti.
Pred mapovanim overte posuny hranic a
rozmery zariadenia.

Posunutie zaznamu autonémnej hranice sa mdze
generovat bud z GPS stroja, alebo z pracovného bodu
naradia v zavislosti od zariadenia, ktoré sa pouZiva na
mapovanie. Ak sa hranica zaznamenava pomocou
stroja bez naradia, pouzite GPS stroja. Ak pouzivate
prislusenstvo s prijimaom na zaznamenavanie,
pouzite pracovny bod prisluSenstva.

e GPS stroja

- Univerzalny prijima¢ StarFire - posun zaznamu
hranice sa meria pomocou vzdialenosti od okraja
stroja po stred prijimaca.

- Integrovany prijima¢ StarFire - zaznam hranice sa
meria pomocou vzdialenosti od okraja stroja po
stred stroja. Pre vSetky integrované prijimace
pouZite stred stroja ako referenény bod bez
ohladu na umiestnenie prijimaca.

® Pracovny bod prisluSenstva - posunutie hrani¢éného
zdznamu sa meria pomocou vzdialenosti od okraja
prisluSenstva po stred prislusenstva.

POZNAMKA: Pri kaZdom pouZivanom univerzalnom
prijimadi, stroji alebo prislusenstve, sa uistite, Ze
ste v profile stroja alebo prislusenstva stanovili
spravne boc¢né posuny GPS, aby ste zabezpedili
presné umiestnenie hranic.
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Meranie posunu zaznamu hranic autonémie

A—Lavy okraj ramu
B—Stred stroja Univerzalny prijimac¢

POZNAMKA: Ak univerzéliny prijimaé stroja nie je
namontovany na osi stroja, vytvorte v profile stroja
bocény posun, aby ste zohladnili presné
umiestnenie montaZe. Potom pouZite stred
prijimaca dolava alebo doprava pre posunutie
hrani¢ného zaznamu.

POZNAMKA: Ak prijimaé prisludenstva nie je
namontovany v osi prislusenstva, nezabudnite
vytvorit' boény posun v profile prislusenstva, aby
ste zohladnili presné umiestnenie montaze. Potom
pouZite stredovu liniu prislusenstva nameranie
dolava alebo doprava pre posunutie hranicného
zaznamu. Hodnoty posunu vlavo aj vpravo od osi
prislusenstva budu rovnaké a umiestnenie
prijimaca prislusenstva nema vplyv na hodnotu
posunu zaznamu hranice.

Previs zariadenia:

Autonémne zariadenie bolo navrhnuté tak, aby pocas
prace na poli umoznovalo fyzické previsy
(prislusenstvo, smerovky, tazné zariadenie
prislusenstva, zavazia stroja atd.). Velkost previsu
povoleného v naraznikovej oblasti sa presadzuje

C—Stred prisluSenstva

D—Pravy okraj ramu

pomocou pracovnej tolerancie. Vzdialenost medzi
pracovnou toleranciou a maximalnou vyrovnavacou
plochou sa méze liSit v zavislosti od typu zariadenia a
kvality GPS, ale pracovna tolerancia nikdy nepresiahne
vyrovnavaciu plochu. Ak sa zariadenie zastavi v
naraznikovej zéne, podla potreby zariadenie
premiestnite.

DOLEZITE: Dbajte na bezporuchovost autonémne;j
prevadzky. Podrobné mapovanie hranic
autonémneho pol'a je rozhodujlicou sucastou
zabezpecenia uspesnej autonémnej prevadzky.
DalSie informacie najdete v €asti Poziadavky na
mapovanie hranic autonémnych poli v tejto
Casti.
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APY80321—UN—21FEB23
Minimalna vzdialenost od nebezpecenstiev

A—Autonémia alebo nepriechodna hranica
B—Pracovna tolerancia
C—Naraznikova plocha, 1,5 m

Poziadavky na mapovanie hranic autonémnych poli

e Ovladanie displeja: NajpresnejSi spdsob
digitalneho zobrazenia hranic pola je fyzicka jazda
po nich, priCom systém GPS zaznamenava polohu
stroja. Hranice sa musia riadit’ a vytvarat' na displeji.
Vsetky vytvorené alebo upravené hranice mimo
displeja nebudu fungovat autonémne.

® Presnost’ GPS: Ak po¢as zaznamenavania

vonkajsich hranic presnost GPS klesne pod 80 %,
hranica nebude splfiat poziadavky na autonémiu.
Pockajte, kym sa signal zlepsi, a znovu zmapujte
oblast.

® Rozmery: Pri zaznamenavani hnanej hranice musia
byt vSetky rozmery zariadenia a rozmery prijimaca
presné. GPS bocny posun je rozhodujuci na
zabezpecenie spravneho pouzitia posunov pri
zaznamenavani hranic.

POZOR: Zabraiite zraneniu oséb alebo
poskodeniu majetku. Nespravne posuny hranic
a nespravne rozmery zariadenia mézu mat’ za
nasledok cestu stroja cez nebezpecné oblasti.
Pred mapovanim overte posuny hranic a
rozmery zariadenia.

® Pozastavit’ a Obnovit’ V pripade potreby pouzite
tlacdidla pozastavenia a obnovenia na zastavenie a
spustenie hrani¢ného zaznamu, ked narazite na
rohy. Tymto postupom sa zabrani nepresnym tvarom
hranic. Aby sa zachovala kvalita autonémie pre dany
segment, musi byt stroj v dosahu 5 m (17 stép) od
miesta pauzy. Ak sa obnovenie vyberie dalej ako 5 m
(17 stdp) od miesta pauzy, segment sa klasifikuje
ako neschopny autonémie.

POZNAMKA: Pri beZnej prevadzke méZe mat
zariadenie urcity presah do rezervnej oblasti. To je
prijatelné. PriliSny presah (pred prekro¢enim
naraznikovej oblasti) méze spdsobit zastavenie
autonomneho systému.
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Nebezpecenstva a svahy

A—Vystrazné svetla D—Prevadzkova hranica autonémie
B—Vystrazné svetla E—Vnutri pola
C—Rezerva, 1,5 m
ch177nn,1740733738471-76-01JUL25
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Nastavenie prace, mapovanie a znacky

Nastavenie prace

PC28769—UN—25AUG22
Nastavenie prace

Nastavenie prace pouzite pri zmene prislusenstva, pola
alebo pri aplikacii iného produktu. Nastavenia dostupné
v aplikacii Pracovné nastavenia sa menia v zavislosti od
prevadzky.

Pomocou aplikacie Spravca usporiadania mozete pridat
programové tlacidlo skratky Pracovné nastavenie na
liStu so skratkami.

Navigacia do ¢asti Pracovné nastavenie
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Nastavenie prace.
Sumar prace

Funkciu Sumar prac pouzite na volbu podrobnosti o
¢innosti, napriklad o produkte, druhu plodiny a ciefovej
davke/predpisu.

Zoznam prace

Vyberte Zoznam prac, ak chcete zobrazit a vyberat z
planovanych, zdielanych alebo historickych prac.

® Planované — vyber importovaného pracovného planu
a automatické nastavenie displeja na zalatie
vykonavania prace.

- Povolit automatické dokon&ovanie — ak je
povolené, planovana praca s pokrytim viac ako
90 % alebo nedokoncena praca starSia ako 2
tyzdne sa automaticky odstrani.

Zdiefany — vyber a pripojenie sa k pracovnej skupine
na zdielanie pokrytia, polohy stroja a navadzacich
Ciar (len 4600 a 4640).

Histdria — vyber a obnova predchadzajucich

pracovnych ukonov.

Nova praca

Tlacidlo Nova praca

PC28710—UN—25AUG22

Na vymazanie pracovnych udajov z mapy zvoleného
pola zvolte tlaCidlo Nova praca. Ak nezvolite nazov
pola, vSetky pracovné Udaje zaznamenané pre polia
bez nazvu sa ulozia do zoznamu prac a nasledne sa
vymazu z mapy.

Dalsie podmienky, ktoré spustia novu pracu:

® Operator zmeni klienta, farmu alebo pole a neobnovi

pracu.

Operator zmeni plodinu po¢as vysadby alebo zberu.
Ak je pritomnych viac ako jedna operacia, nova
praca sa zacne pre upravenu operaciu.

Operator meni produkt alebo sucht zmes pri
aplikacii na sucho alebo na plyn. Ak je pritomnych
viac ako jedna operacia, nova praca sa za¢ne pre
upravenu operaciu.

Operator meni produkt alebo zmes v nadrzi, ked sa
aktivne pouziva viac ako jedna kvapalna operacia.
Nova praca sa zaCne pre upravenu operaciu.

POZNAMKA: Zmena produktu alebo zmesi v nadrZi
pocas aplikacie operacie s jednou kvapalinou
nevytvori automaticky novu précu. Ak si Zelate
novu pracu, musite zvolit tlacidlo Nova praca.

Zistilo sa nové prisluSenstvo alebo plosina, ktora
vytvara sadu operacii, ktoré sa nezhoduju s
predchadzajucou sadou operacii.

Doteraz zistené prislusenstvo alebo ploSina je
odpojené a je vytvorené virtualne prisluSenstvo
alebo plosina.

Operator sa pripoji k zdielanej pracovnej skupine a
vyskytnu sa vSetky dalSie uvedené podmienky.

Cielova davka/Predpis

R

Predpis

PC28806—UN—29AUG22

Displej podporuje len format ArcGIS Shapefile.
MozZno importovat neobmedzeny pocdet predpisov.
V kaZdom predpise je neobmedzeny poc&et davok zony.

Neexistuje Ziadne meratelné minimum velkosti davky
zony.

Volba davky, viaceré zény

Vyberte vstupné pole Vyber davok viacerych zén pre
vyber metddy, ktora sa na displeji pouziva na uréenie
cielovej davky v rozdelenom Useku alebo sekciach:

® NajvysSia - Pouziva najvysSiu mieru davky zo
v8etkych sadzieb, ktoré spadaju do danej oblasti
pokrytia meracom.

NajniZia - PouZiva najniziu mieru davky zo vSetkych
sadzieb, ktoré spadaju do danej oblasti pokrytia
meracom.

Priemer - Pouziva vazenu, nenulovu, priemernu
mieru davky odvodenu od vSetkych davok, ktoré
spadaju do danej oblasti pokrytia meradiom.

NajcastejSie - Pouziva nenulovu mieru davky, ktora
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pokryva najvacsi podiel z danej oblasti pokrytia
meracom.

V predvolenom nastaveni je davka viacerych zén
nastavena na najvys8iu. Pre kazdu jedine¢nu operéaciu
je mozné nakonfigurovat' davku viacerych zén. Vyber
pre danu operaciu trva neurcitu dobu, pokial sa
nevykona obnovenie tovarenskych nastaveni. Po
obnoveni tovarenskych nastaveni nastavi displej vSetky
operacie na najvyssiu hodnotu.

Ulohy ISOBUS

Displej John Deere 4. generacie dokaze zaznamenavat
celkové hodnoty ISOBUS poskytované prislusenstvom
certifikovanym Nadaciou pre elektroniku v
polnohospodarskom priemysle (AEF) s geografickym
riadenim uloh (TC-GEQ) a tahanymi postrekova&mi
John Deere. V Ulohe sa zaznamenavaju vietky celkové
Udaje poskytované prislusenstvom ISOBUS, napr. &as,
plocha, hmotnost a objem.

Podmienky

Funkciu Podmienky pouZzite na manualne
dokumentovanie poveternostnych podmienok,
podmienok na poli a pracovnych poznamok pocas
prace na poli.

POZNAMKA: Ak je aktivna stanica Mobile Weather,
funkcia manualnej dokumentacie poveternostnych
podmienok bude vypnuta.

Nastavenia pracovného planu

Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Work Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Nastavenia pracovného planu

A—Odstraiite dokoncené a vymazané prac. plany
B—Automaticka aktivacia pracovného planu

Odstranit dokonc¢ené a odstranené pracovné plany (A)
— ked je toto nastavenie povolené, akonahle pracovny
plan dosiahne 90 % dokoncenosti alebo sa nepouzival
aspon 2 tyzdne, oznaci sa ako dokon&eny a odstrani sa
Z0 zOzhamu prac.

Automaticka aktivacia pracovného planu (B) — Ak je toto

nastavenie povolené, hned ako sa zada pole, pre ktoré
existuje pracovny plan, automaticky sa aktivuje. Ak sa
vSak vyskytnu nejaké konflikty, musia sa vyriesit, aby
toto nastavenie fungovalo spravne.

ch177nn,1701679375548-76-04DEC23

Celkové udaje o praci

PC28770—UN—25AUG22
Celkové udaje o praci

Celkové udaje sa zobrazuju pre aktivne pole a pracovnu
operaciu. Ak chcete zmenit pole, prejdite do aplikacie
Polia a hranice a nastavte aktualnu polohu. Na pridanie
modulov Celkové Udaje o praci na stranku spustenia
pouZzite aplikaciu Layout Manager.

Navigacia do c¢asti Celkové udaje o praci
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustite aplikaciu Celkové udaje o praci.
Pracovna operacia

Ak su zaznamenané viaceré pracovné operacie,
pomocou prepinaca zvolte typ operacie.

Ak su pre operaciu zaznamenané viaceré odrody alebo
produkty, po celkovych Udajoch pre pole sa zobrazuju
samostatné celkové Udaje pre kazdu polozku.

POZNAMKA: Pre urgité stroje a prislusenstvo su k
dispozicii dalSie konkrétne celkoveé pracovné udaje.
Dalsie informacie najdete v pomocnikovi na
obrazovke.

POZNAMKA: Niektoré sucty préc nemusia byt viditelné
z dévodu konfiguracie stroja alebo prislusenstva
alebo nespravnej kalibracie.

Plocha

Plocha predstavuje celkovu obrobenu oblast, na ktorej
bolo zapnuté zaznamenavanie. Vypocet je zaloZzeny na
pracovnej Sirke prisluSenstva, pozemnej rychlosti a
¢asu prac.

Zostavajuca oblast je oblast pola, ktora eSte nebola
opracovana. Vypocet vyZzaduje vonkajSiu hranicu a
berie do uvahy vnutorné hranice.

Cas

Cas je &as prace, kedy bolo zapnuté zaznamenavanie

prace pre aktualnu operaciu a meria sa na desatiny
hodiny.
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Zostavajuci Cas je predpokladany ¢as dokoncenia prace
na poli podla zostavajucej oblasti a Casu potrebného na
obrobenie dokoncenej Casti pola.

Davky

Davka je celkovy poCet aplikovanych semien alebo
produktu vydeleny opracovanou plochou.

Celkové mnozstvo

Celkové mnozstvo je celkovy pocet vysadenych semien
alebo aplikovaného produktu.

Vyrobok

Zostavajuci produkt je mnozstvo produktu
pozadovaného na dokoncenie prace. Vypocita sa
vynasobenim zostavajucej plochy a davky.

POZNAMKA: Pri pouZziti suchej zmesi alebo zmesi v
nadrzi je uvedené celé mnozZstvo zmesi v nadrzi,
nie jednotlivé zloZky.

Palivo

Palivo je mnozstvo paliva spotrebovaného pocas
zaznamenavania prace.

Celkové zat'azenie

Celkové zatazenie zobrazuje vybrané Udaje o Zatve na
jednu davku pozberanej plodiny. Ak su k dispozicii viac
ako tri celkové hodnoty zataZenia, operator mbdze zvolit,
ktoré sucty sa maju zobrazit. Musia sa vybrat presne tri
hodnoty.

Suhrny modulu

Celkové sucéty modulu zobrazuju vybraté idaje modulu
baviny. Ak su k dispozicii viac ako Styri hodnoty
zataZenia modula, operator méze zvolit, ktoré sucty sa
maju zobrazit'.

Zdielané suhrny

Sucty prac mdzete zdielat pomocou moznosti Zdielanie
Udajov o poli. Zdielané sucty su aktualizovani postupne
na displeji a po prijati informacii od inych ¢lenov
skupiny. Viac informacii o pripojeni ku skupine najdete v
aplikacii Zostavenie prace v €asti Pomocnik na
obrazovke.

Vlastné suhrny

Pozrite si histériu prace pre pole alebo skupinu poli v
ramci vybratého rozsahu. Vlastné suéty musia byt
filtrované podla klienta, farmy, pola, plodiny, operacie,
zmesi v nadrzi a produktu.

ch177nn,1701679375500-76-04DEC23

Celkové udaje o praci

PC28770—UN—25AUG22
Celkové udaje o praci

Celkové udaje sa zobrazuju pre aktivne pole a pracovnu
operaciu. Ak chcete zmenit pole, prejdite do aplikacie
Polia a hranice a nastavte aktualnu polohu. Na pridanie
modulov Celkové Udaje o praci na stranku spustenia
pouzite aplikaciu Layout Manager.

Navigacia do €asti Celkové udaje o praci
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustite aplikaciu Celkové udaje o praci.
Pracovna operacia

Ak sU zaznamenané viaceré pracovné operacie,
pomocou prepinaa zvolte typ operacie.

Ak su pre operaciu zaznamenané viaceré odrody alebo
produkty, po celkovych udajoch pre pole sa zobrazuju
samostatné celkové udaje pre kazdu polozku.

POZNAMKA: Pre uréité stroje a prislusenstvo su k
dispozicii dalsie konkrétne celkové pracovné udaje.
Dalsie informacie najdete v pomocnikovi na
obrazovke.

Plocha

Plocha predstavuje celkovu obrobenu oblast, na ktorej
bolo zapnuté zaznamenavanie. Vypocet je zaloZeny na
pracovnej Sirke prisluSenstva, pozemnej rychlosti a
Casu prac.

Zostavajuca oblast je oblast pola, ktora este nebola
opracovana. Vypocet vyzaduje vonkajSiu hranicu a
berie do uvahy vnutorné hranice.

Cas

Cas je ¢as prace, kedy bolo zapnuté zaznamenavanie

prace pre aktualnu operaciu a meria sa na desatiny
hodiny.

Zostavajuci Cas je predpokladany ¢as dokon&enia prace
na poli podla zostavajucej oblasti a Casu potrebného na
obrobenie dokon&enej Casti pola.

Davka

Déavka je celkovy pocet aplikovanych semien alebo
produktu vydeleny opracovanou plochou.

Celkové mnozstvo

Celkové mnozstvo je celkovy pocet vysadenych semien
alebo aplikovaného produktu.
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Produkt

Zostavajuci produkt je mnozstvo produktu
pozadovaného na dokoncenie prace. Vypocita sa
vynasobenim zostavajucej plochy a davky.

POZNAMKA: Pri pouZiti suchej zmesi alebo zmesi v
nadrZi je uvedené celé mnoZstvo zmesi v nadrZi,
nie jednotlivé zloZky.

Palivo

Palivo je mnozstvo paliva spotrebovaného poc¢as
zaznamenavania prace.

Celkové zat’azenie

Celkové zatazenie zobrazuje vybrané udaje o zatve na
jednu davku pozberanej plodiny. Ak su k dispozicii viac
ako tri celkové hodnoty zatazenia, operator mdze zvolit,
ktoré sucty sa maju zobrazit. Musia sa vybrat presne tri
hodnoty.

Suhrny modulu

Celkové sucty modulu zobrazuju vybraté udaje modulu
baviny. Ak su k dispozicii viac ako Styri hodnoty
zatazenia modula, operator méze zvolit, ktoré sucty sa
maju zobrazit'.

Zdielané suhrny

Sucty prac mézete zdielat pomocou moznosti Zdielanie
udajov o poli. Zdielané sucty su aktualizovani postupne
na displeji a po prijati informacii od inych ¢lenov
skupiny. Viac informacii o pripojeni ku skupine najdete v
aplikacii Zostavenie prace v ¢asti Pomocnik na
obrazovke.

Vlastné suhrny

Pozrite si historiu prace pre pole alebo skupinu poli v
ramci vybratého rozsahu. Vlastné sucéty musia byt
filtrované podla klienta, farmy, pola, plodiny, operacie,
zmesi v nadrzi a produktu.

AL70325,0000690-76-01JUN23

Mapovanie

PC28771—UN—25AUG22
Mapovanie

Aplikacia mapovania sa pouziva na zobrazenie
uzemnych funkcii, napriklad:

e Navadzanie

® Pokrytie a pracovné Udaje

® Predpisy zaloZzené na mapovani

Zobrazenie mapy sa da pridat’ na stranku Spustit’
pomocou Spravcu usporiadania a niekolkych rozmerov
modulov.

Prejst’ na mapovanie

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Zvolte aplikaciu Mapovanie.

Mapy s pracovnymi udajmi

POZNAMKA: Ked sa zaéne nové préca, mapy
pracovnych udajov sa vymaZu. Informacie o zacati
novej prace najdete v Casti Nastavenie prace v tejto
Casti alebo v pomocnikovi na obrazovke
Nastavenie prace.

Pracovné udaje zahffaju informacie o davkovani,
produkte a pokryti (stav prace). Zaznamenavaju sa na
z&klade udajov o polohe GPS a Case.

Pracovné udaje zahffaju nasledujuce informacie:

Cas

Zemepisna dizka a $irka

Elevéacia

Nazov pola (ak je nastavené operatorom)

Pokrytie

Dokumentacia

Pre zaznam pracovnych udajov pre kazdy nazov pola

neexistuje obmedzenie velkosti. Jediné obmedzenie je
kapacita pamate displeja. Dostupna pamat sa zobrazi v
Centre stavu na hlavnej stranke.

PC28772—UN—25AUG22
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PC28819—UN—20SEP22
A—Tlacidlo Prepnut’ vrstvu mapy

B—Tlaéidlo Legenda

C—Tlacidlo Vrstva

D—Tlacidlo znacky

E—Tlacidlo Prepnut’ operacie

Stlacenim tlacidla Prepnut vrstvu mapy (A) prepnete
medzi zobrazenim typu mapy. Informacie, ktoré sa
zobrazuju v legende, sa menia podfla zvoleného typu
mapy. Stlacte tlaidlo Legenda (B), &im zobrazite
legendu mapy. Tlacidlo vrstvy (C) sa nachadza v
ponuke legendy. Stlacenim tlac¢idla Vrstva mbézete menit
vrstvy prevadzkovej mapy. Upravte Legendu mapy, aby
ste nastavili minimalne a maximalne hodnoty rozsahu
legendy.

Vyberom tladidla znacky (D) vyberte typ znacky, ktora
sa ma pridat' na mapu. Vybrany typ znacky sa prida do
mapy, alebo v pripade znaciek oblasti a Ciary, sa zatne
nahravanie. Typy znaciek sa vytvaraju v aplikacii
Znacky.

Stlacenim prepinaca operacii (E) mbzete prepinat
medzi mapami pracovnych Udajov, ked je pritomnych
viac operacii.

Mapa pokrytia

Udaje pokrytia zobrazuju miesta, kde bola vykonana
praca. Oblasti, ktoré boli obrobené jedenkrat, su
zobrazené svetlomodro a oblasti, ktoré boli obrobené
viackrat, su zobrazené tmavomodrou farbou. Mapa
pokrytia sa zarovna s celkovym mnoZstvom obrobenej
plochy na Monitore prac.

Pracovné udaje sa zobrazia na mape, ktora zobrazi
plochu v okruhu 3,21 km (2 mi.) vo vSetkych smeroch od
aktualneho umiestnenia GPS.

Mapa pokrytia je dostupna pre vSetky displeje 4.
generacie. Na zaznam udajov o pokryti sa vyZzaduje
prijima¢ StarFire.

Mapa predpisu

Mapy predpisov obsahuju informacie o ciefovom
davkovani na riadiace zoény v ramci pola. Pouziva ich

displej na automaticki zmenu cielového davkovania pri
prevadzke v jednotlivych riadiacich zénach.

Predpisy sa daju importovat do displeja ako subory typu
shapefile za pomoci Spravcu suborov a zobrazuju sa na
mape v ponuke Nastavenie prace. Mapy s pracovnymi
udajmi sa zobrazuju nad mapami predpisov.

Déavkovanie s hodnotou nula je na mape zobrazené
¢iernou farbou. Nulové davkovanie v predpise nevypne
sekcie pri riadeni funkciou Riadenie sekcii.

Dalsie typy map

Mapa davky

Mapa davky zobrazuje informéacie o davkach prijaté zo
stroja alebo riadiacej jednotky prisludenstva. Ak je

oblast pokryta viac nez jedenkrat, zobrazi sa
davkovanie posledného prechodu.

Mapa vynosu

Na mape vynosu sa zobrazuje priemerny vynos prijaty
zo snimaCa hmotnostného prietoku.

Mapa vihkosti

Na mape vihkosti sa zobrazuje priemerna vihkost
zozatej plodiny, ktord udava snimac vihkosti.

Mapa odpadu

Mapa odpadu zobrazuje mieru neporastového materialu
zo snimacieho systému.

Mapa odrody

Mapa odréd zobrazuje odrody vysadenych plodin v poli.
Na rozliSenie odréd sa pouziva az desat réznych farieb.
Ak sa zaznamena viac ako desat odrdd, farby sa
opakuju.

Zobrazenie generacie 4 dokumentuje a zobrazuje v

strede pracovnej Sirky hlavi¢ky odrodu, ktora sa zbera.
Ak odroda nie je zadana v zozname vyhladavac¢a odréd,
potom sa v strede hlavi¢ky zobrazi ako odroda text "---".

Mapa produktov

POZNAMKA: Mapa produktu sa zobrazuje iba pri
pouZiti jednej kvapalnej operacie.

Mapa produktov zobrazuje produkty alebo zmesi nadrzi
aplikované na pole. Na rozliSenie medzi produktmi a
zmesmi nadrzi sa pouziva az desat roznych farieb. Ak
sa zaznamena viac ako desat produktov a nadrzi so
zmesami, farby sa opakuju.

ch177nn,1685617646127-76-01JUN23
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Znacky POZNAMKA: Ak je definovany pracovny bod, znacka sa
zaznamena v pracovnom bode. AK nie je
definovany Ziadny pracovny bod, znacka sa
zaznamena priamo pod prijimac GPS.

¢ch177nn,1740717836387-76-27FEB25

PC28773—UN—25AUG22
Znacky

ZnaCky sa pouzivaju na oznacenie bodov zaujmu na
poli. Tieto body sa mdZu pouZit na navadzanie alebo
dokumentaciu.

Znacky upozorfiuju operatorov v kabine, ak sa ich
aktualna draha stroja pretina s oznacenou oblastou,
bodom alebo &iarou, ¢o im umozniuje v pripade potreby
okamzite vykonat’ Upravy.

POZNAMKA: Upozornenie zo znacky umiestnenej v
autonémnom poli, spravanie stroja pracujuceho v
reZime Autonoémia neovplyvni. Ak chcete, aby sa
autonomny stroj vyhol urcitej oblasti alebo objektu,
pouzZite ohranicenia.

Navigacia k znaékam

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.
2. Stlacte kartu Aplikacie.
3. Vyberte znacky.

Typy tvaru znaciek

z @"@ © @
® © ©

PC620658—UN—17MAY24
A—Znacka plochy

B—Znacka drahy

C—Znacka bodu

D—Vstupna znacka

® Plosné znacky (A) — Oznacuju zaujmové plochy, ako
napr. trsy travy alebo hiboké miesto na poli.

o Ciarové znacky (B) — Oznaduju priamodgiare prvky na
poli ako drenazne vedenie alebo ploty.

® Bodové znacky (C) — Oznacuju Specifické miesto na
poli, ako napr. skalu alebo kde aplikatoru dosiel
produkt.

® Vstupna znacka (D) - Oznacuje miesto vstupu stroja
v teréne.
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Zdielanie

Zdielanie

PC28774—UN—25AUG22

Zdielanie

POZNAMKA: Pre optimalny vykon by vSetky displeje a
vSetky modularne telematické brany (MTG) mali
pouZivat rovnaku verziu softvéru.

POZNAMKA: Aplikacia na zdielanie funguje medzi
displejmi generacie 4 a G5.

Pomocou aplikacie Zdielanie mbdzete zobrazit
poziadavky na zdielané Udaje medzi strojmi. Zdielanie
Udajov umoznuje az Siestim operatorom zdielat’ linie
navadzania a mapy pokrytia po€as prace na rovhakom
poli. Ak sa chcete pripojit' k timu, operatori musia prejst
na kartu so zoznamom prac v aplikacii Nastavenie
prace. Ak chce operator zdielat linie navadzania, musi
prejst do aplikacie AutoTrac navadzanie.

Zdielané pracovné Udaje sa odosielaju a prijimaju v 30-
sekundovych segmentoch. Vratane prenosu dat displej
zvyC€ajne dostava aktualizacie od €lenov skupiny
kazdych 30 sekund. Pozicia ¢lenov skupiny sa
aktualizuje kazdych 6 sekund.

POZNAMKA: Casy prenosu dat sa mézu lisit v
zavislosti od intenzity bezdrétového pripojenia.

Ked je zapnutd aplikacia Zdielanie, medzi displejmi sa
zdielaju nasledujuce udaje:
e Ciary navadzania (len priame trasy a kruhové trasy)

POZNAMKA: Rovné trasy vytvorené pomocou metéd
Pristup stroja A + B, Pristup stroja A + kurz alebo
Pristup stroja zemepisna Sirka/zemepisna dlZka +
nemoZzno zdielat.

e Mapy pokrytia
e Aplikované mapy

Odlisnymi farbami sa zobrazuje pokrytie, prekryvanie,
zdielané pokrytie a zdielané prekryvanie. Mapy
zdiefaného pokrytia sa zobrazuju na uréitych moduloch
stranky spustenia a v aplikaciach Navadzanie a
Mapovanie systému AutoTrac.

Poziadavky na zdielanie polohy stroja a
navadzacich ciar:

POZNAMKA: Na dosiahnutie najlepsich vysledkov
pouZite uroveri korekcie SF2 alebo vyssiu.
Pouzivanie SF1 méZe viest k neZiaducim
prechodom do zdielaného navadzania tras a
zdielaného pokrytia, ¢o ma negativny vplyv na
vykon aplikacie AutoTrac a riadenie sekvencie.

MozZnosti Automaticka synchronizacia udajov a
Prijem (dajov pracovnej skupiny su zapnuté v
aplikaciach Zdiefanie alebo Spravca suborov.
Vyzaduje sa MTG s aktivnym predplatnym JDLink
Connect .

Vyzaduje sa aktivacia 4600 CommandCenter alebo
univerzalneho displeja 4640 so zdiefanim udajov z
pola.

Vyzaduje sa G5 CommandCenter alebo G5
Universal Display s platnou licenciou na zdielanie
udajov v teréne.

VSetky displeje 4. a 5. generacie v pracovnej skupine
su priradené do rovnakej organizacie Centra Cinnosti
John Deere.

Pracovné skupiny musia pouZzivat rovnhaké pracovné
ID.

Operatori musia mat rovnakého klienta, farmu a
pole.

Dalsie poziadavky na zdielanie map pokrytia a
pracovnych udajov:

e Operatori musia mat tie isté operacie a tie isté
plodiny, produkty alebo zmesi nadrzi.

POZNAMKA: Ak sa pouZivaju predpisy, operétori musia
pouZit rovnaké predpisy. V pripade vzduchovych
vozikov s viacerymi zasobnikmi musi byt
Konfiguracia nadrze definovana rovnako pre kazdy
vozik v pracovnej skupine.

POZNAMKA: Mapy pokrytia méZu byt zdielané medzi
strojmi s jednoduchou aplikéciou riadenia sekcii na
aplikaciu tekutin, pri ktorej sa pouZivaju rézne
produkty alebo zmesi nadrzi. Systém automaticky
nespoji skupinu. Operator sa musi manualne
pripojit k inym strojom, vyberom prislusnej
pracovnej skupiny zo zdielaného pracovného
zoznamu.

POZNAMKA: Pred zadatim novej prace musia vsetci
operatori strojov vybrat’ moZnost Nova praca, aby
vymazali pokrytie lokalneho displeja v teréne.
Okrem toho musi jeden uréeny operator displeja
vybrat’ moZnost' Nova skupina, aby sa obnovilo
pokrytie zdielanej skupiny. Po vykonani tejto
operacie sa ostatné displeje budu dat’ pripojit' k
novovytvorenej skupine. Po vykonani tychto krokov
bude zdielanie udajov v teréne fungovat’ podla
oCakavania pre novu Cast prace.

ZIDXK1X,1749804241746-76-13JUN25

90-1



Monitor prace

Monitor prace

PC28775—UN—25AUG22
Monitor prace

POZNAMKA: Niektoré hodnoty $pecifické pre stroj a
prevadzku nemusia byt viditelné z dévodu
konfigurécie stroja alebo prislusenstva, pripadne z
dbévodu absencie spravnej kalibracie.

Monitor prace zobrazuje priemerné a celkové hodnoty
tykajuce sa stroja a Cinnosti. Stlatenim hodnoty na
stranke, otvorite okno zobrazujuce iba tuto hodnotu.
Kazdu z tychto hodndét je mozné umiestnit’ na hlavnu
stranku Spustit’.

Pomocou tladidla na vynulovanie na spodku stranky
vymazete vSetky hodnoty okrem okamzitych hodnot.
Datum a €as posledného vynulovania sa bude
zobrazovat' vedla tlacidla.

Napravo od tlacidla Vynulovat sa nachadza poloZka
Zaznamenavanie prace, ktora indikuje, €i je Monitor
prac aktivny a ¢i momentalne pocita. Blikajuce svetlo
znamena, Ze je aktivny.

Prechod na Monitor prace

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Monitor prace.

POZNAMKA: Univerzélne displeje 4. generécie
nezobrazuju okamZité hodnoty vynosov. Na

zistenie okamZitej hodnoty vynosu pouZite
primarny displej stroja (opierka ruky).

ZIDXK1X,1749804664015-76-13JUN25

Zaznamenavanie prace

Ked je zaznamendavanie prace zapnuté, spojte zadznam
a pocitadla, ktoré vyzaduju spusta¢ zaznamenavania.
Medzi pocitadla vyzadujice zaznamenavanie prace
patria:

® Obrobena plocha

® QOdpracovany ¢as

® Produktivita

® Priemerna spotreba paliva na plochu
® Priemerna rychlost prace

V pravom dolnom rohu stlaéte Zaznamenavanie prace,

¢im zobrazite nové okno s nastaveniami
zZaznamenavania.

Stav zaznamenavania je zavisly na aktualnom spustaci
zaznamenavania vybranom v profile naradia. Ak
spusta¢ zaznamendavania nie je vhodny pre aktualnu
¢innost, stlaCenim tlacidla Upravit zmerite vybrany
spusta¢ zaznamenavania. DalSie informacie najdete v
oddiele Profil naradia.

POZNAMKA: Ak je spustaé zaznamenavania
nastaveny ako manualny, zaznamenavanie prace
sa da zapnut’ a vypnut’ stlacenim tlacidla
zaznamenavania.

DX,PC,WORKMON,REC-76-23DEC15
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Stroj ne€inny

Princip €innosti stroja pri volnobehu

&

PC620652—UN—15MAY24
Princip ¢&innosti stroja pri volnobehu

Aplikacia Machine Idle dokumentuje dévod necdinnosti
stroja. Ked sa stroj Uplne zastavi pri rychlosti 0 km/h (0
mph) na ur€itu dobu, na displeji sa zobrazi
vyskakovacie okno, ktoré vyzve obsluhu, aby uviedla
dovod volnobehu stroja.

Vyskakovacie okno obsahuje zoznam dovodov
volnobehu, z ktorych si mézete vybrat. Dévody sa liSia
v zavislosti od typu stroja a ukonu zisteného na displeji.
Po vybere dévodu nedinnosti sa tento dévod odosle
prisludnej organizacii v John Deere Operations Center.

Zozbierané udaje mozno v Operations Center
analyzovat a prijimat informované rozhodnutia na
Zlepsenie efektivnosti.

Prejdite na polozku Necinny stroj
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Vyberte aplikaciu Machine Idle.

POZNAMKA: Dalsie informacie o pricindch necéinnosti
najdete v Pomocnikovi na obrazovke.

bvvmsit,1715251816294-76-14MAY25
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Riadenie kolajového riadku

Riadenie kol'ajového riadku

PC620653—UN—10MAY24
Riadenie kolajového riadku

Kolajové riadky su uréené cesty alebo kolaje na poli, po
ktorych sa pohybuju stroje, ako su traktory alebo
postrekovace, poc€as vysadby, postrekovania alebo
zberu. Kolajové riadky sa zvy€ajne vytvaraju a
zaznamenavaju pocas vysadby.

Aplikacia Tramline Control vytvara a spravuje
pouZzivanie kolajovych riadkov v rdmci pola. Tramline
Control funguje s funkciou Section Control (kontrola
sekcie).

Pomocou aplikacie Tramline Control mézete
optimalizovat’ pracu na poli pomocou presnych vzorov
riadkov a riadit pohyb zariadeni. Aplikaciu Tramline
Control mozno pouZit na minimalizaciu zhutnenia pédy,
znizenie $kdd na plodinach a zvySenie efektivnosti
prevadzky.

POZNAMKA: Funkcie ako AB krivky a Autopath nie su
so systémom Kontrola medziriadkov kompatibilné.

Prejst’ na polozku Tramline Control

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Vyberte aplikaciu Tramline Control.

Stupne medziriadkov

Podla normy ISOBUS ma Tramline Control tri stupne:

e 1. stupen — zakladné riadenie medziriadkov pri
pouzivani priamych tras. Naradie funguje ako
nadradené zariadenie a umoznuje operatorovi
ovladat nastavenia trasy medziriadkov priamo
pomocou GPS (globalny systém uréovania polohy)
stroja.

e 2. stupen — umoznuje pracovat nepravidelnym
tempom. UmoZhuje tiez uloZit nastavenie
medziriadkov na displeji. Nastroj vSak zostava
nadradenym, ¢o zabezpecuje konzistentnu
prevadzku.

e 3. stupen — Umoznuje pracovat nepravidelnym
tempom. Prednastavené medziriadky vedia
automaticky ovladat zapnutie/vypnutie medziriadkov.
Tento stupen integruje pokrocilé funkcie pre
automatizaciu.

V sucasnosti je systém Tramline Control kompatibilny s
funkciou ISOBUS Tramline 1. stupna. Hned ako sa zisti,

Ze zariadenie ISOBUS je kompatibilné s Tramline 1.
stupnia, systém umozni zvolit automaticky rezim. V
automatickom rezime zariadenie vypocdita trasu
medziriadkov na zaklade vstupnych GNSS dat
(globalny navigany satelitny systém). V tejto faze
implementacia ISOBUS riadi a vlastni Tramline Control.
Riadiaca jednotka ovladacéa uloh John Deere poskytuje
iba GNSS data a udaje o navadzacej trase.

POZNAMKA: Dalsie informécie o Tramline Control
najdete v Pomocnikovi na displeji.

¢ch177nn,1740663913543-76-27FEB25
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Monitor stroja

Monitor stroja

Monitor stroja

PC28820—UN—20SEP22

Monitor stroja zobrazuje vykonové hodnoty daného
stroja. Zoskupenia hodnét obsahuju:

Otacky a vykon

Palivo a tlak

Teplota

Elektricka sustava

Hodiny

POZNAMKA: Hodnoty v kaZdej skupine zavisia na
modeli stroja.

Stla¢anim kariet na lavej strane stranky prepinate
medzi skupinami. Stlaenim hodnoty sa otvori okno
zobrazujuce iba tuto hodnotu.

Ak nie je hodnota k dispozicii, zobrazia sa pomlcky.
Prechod na Monitor stroja

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stladte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu Monitor stroja.

ct47125,1664222427306-76-27SEP22
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Riadenie prekryvania

Riadenie prekryvania

Riadenie prekryvania automaticky upravuje Sirku
Zacieho valu poc¢as pohybu Zacieho stroja po oblasti,
ktora uz bola zozata. Tato funkcia zlepSuje presnost
oblasti a udaje o vynose.

Navigacia k riadeniu prekryvania

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustite aplikaciu Riadenie prekryvania.

Ak pouzivate Zacie valy so Sirkou 15,2 m (50 ft) alebo
menej, sekcie zacieho valu sa automaticky rozdelia na
useky s dizkou 15,2 cm (6 in). Zacie valy s dizkou nad
15,2 m (50 ft) maju 100 sekcii rozdelenych rovnomerne
po celej Sirke zacieho valu.

Riadenie prekryvania zabezpeduje, Ze zozbierana
plocha nepresahuje za hranice pola, ani nepresahuje
do vnutornej oblasti.

® \/onkajSia hranica — pre pole je mozné definovat iba
jednu vonkajsiu hranicu.

® \/nutorné hranice — pre pole je mozné definovat a
pomenovat niekolko vnutornych hranic.

Hranice, hoci su volitelné, mdzu byt pri pouZziti funkcie
riadenia prekryvania ndpomocné. Napriklad vonkajsSia
hranica moze zaistit, Ze sa do vypoc&tu vynosu
nezapocita Ziadna plocha za polom, ak sa ¢ast zacieho
valu alebo plosiny dostane za tuto hranicu. Podobne
vnutorna hranica vam umozni prejst cez vodny kanal a
poméze zaistit, aby bola kazda sekcia pri prechode cez
kanal vypnuta.

AL70325,000055B-76-12SEP19

Manualne riadenie prekryvania

Manualne ovladanie prekrytia rozdeluje Zaci val do
segmentov nazyvanych skupiny. Zaci val riadkov plodin
je predvoleny na jednu skupinu na riadok, a nemozno
ho zmenit. PloSinové Zacie valy mdzu byt
nakonfigurované s 2 — 24 skupinami.

Operator m6ze ru¢ne zapinat’ a vypinat’ skupiny
jednotlivo, aby zodpovedali miestu, kde plodina
vstupuje do Zacieho valu. Manuélne ovladanie prekrytia
je kompatibilné s automatickym ovladanim prekrytia.
Ruéné vypnutie skupiny prepiSe akykolvek iny stav pre
tuto skupinu. Manualne ovladanie prekrytia pomaha
zlepsovat presnost dokumentacie za rozdielnych
podmienok, ako ked predchadzajuce pokrytie alebo
hranica zabrani, aby plodina vstupila do konkrétnej Easti
Zacieho valu.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Zapnut' vSetko
B—Vypnut’' vSetko

Stlacenim tlacidla Zapnut vSetko (A) zapnete vSetky
skupiny.

Ak chcete vypnut vSetky skupiny, vyberte tlacidlo
Vypnut vetko (B).

PC28777—UN—25AUG22
Vlavo/vpravo prepinaé

POZNAMKA: Prepinaé Dolava/Doprava sa zobrazi iba
v pripade, Ze existuje 13 alebo viac skupin.

Displej zobrazuje naraz len 12 tlagidiel skupin. Vyberom
prepinaca Vlavo/Vpravo zobrazite skupiny na lavej
alebo pravej strane Zacieho valu. Vyberom tlacidla
skupina zapnete alebo vypnete jednotlivi skupinu.

Zapnuté skupiny su zelené. Ruc€ne vypnuté skupiny su
¢ierne. Skupiny, ktoré sa automaticky deaktivuju
pomocou kontroly prekrytia, blikaju zeleno a bielo.

AL70325,000059B-76-27SEP22
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Riadenie sekcii

Riadenie sekcii

PC28778—UN—25AUG22
Riadenie sekcii

Funkcia Riadenia sekcii John Deere automaticky zapne
alebo vypne sekcie stroja alebo prisluSenstva tak, aby
sa prediSlo prekryvaniu a zlepSil sa manazment
vstupov. Funkcia riadenia sekcii vyZaduje nasledujuce
komponenty:

® Prijima¢ globalneho navigaéného satelitného
systému (GNSS) (ak pouzivate prijimac StarFire,
odporu¢a sa minimalna presnost signalu SF2)

e Aktivacia funkcie Riadenie sekcii

® Stroj alebo prisluSenstvo s riadiacou jednotkou
kompatibilnou s funkciou Riadenie sekcii
(kompatibilitu si overte u vyrobcu riadiacej jednotky)

Navigacia k riadeniu sekcii

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustite aplikaciu Riadenie sekcii.
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PC28779—UN—25AUG22
Sekcie sejacky

Funkcia Riadenie sekcii automaticky riadi sekcie stroja
alebo prisludenstva pri vstupe alebo vystupe z predtym
obrobenych oblasti. Sekcie sa vypnu pri vstupe do
oblasti pokrytia a znova sa zapnu pri vchadzani do
oblasti bez pokrytia. Na mape pokrytia sa zobrazuju
predchadzajuce oblasti pokrytia vyuZitim zaznamu, kde
sa stroj alebo prisluSenstvo nachadzalo na poli. Pokrytie
zobrazené bledomodrou farbou znamena jeden
prechod cez pole. Prekrytie sa signalizuje
tmavomodrym pokrytim.

Funkcia Riadenie sekcii na zaklade nasledujucich
faktorov urci, kedy je potrebné sekciu zapnut alebo
vypnut’:

Poloha podla GPS

Mapa pokrytia

Odsadenia stroja a prislusenstva
Stav sekcie

Nastavenia prekrytia
Mechanické oneskorenie
Hranice pola

Hranice otacania na Uvrati

Funkcia Riadenie sekcii zasle spravu zbernicou CAN do
riadiacej jednotky stroja alebo ovladaca prisluSenstva,
aby zmenil stav sekcie. Sekcia je zapnuta, aby sa
produkt aplikoval na danu oblast. Je vypnuta, aby sa
produkt neaplikoval znovu na tu istu oblast, kde uz
predtym bol aplikovany. Neexistuje Ziadny limit
vzdialenosti na poli, kde sa méze zacat’ prevadzka.

POZNAMKA: Niektori operatori spajaju dve samostatné
polia do jedného pomocou "mostika" medzi nimi.
Ak ostane funkcia Riadenie sekcii zapnuta, produkt
sa méZe stale aplikovat’ cez tento pas. Aby ste
predisli neoCakavanemu pokrytiu, pri prechode
medzi polami vZdy vypnite hlavny vypinac funkcie
Riadenie sekcii.

Presnost’ funkcie Riadenie sekcii

Vykon funkcie Riadenie sekcii ovplyvnuju nasledujice
faktory:

® Presnost polohy GPS mapy predchadzajuceho
pokrytia

e Aktualna presnost polohy podla GPS

® Nastavenia Profilu stroja a Profilu prisluSenstva

e Konstantna rychlost a kurz pri vchadzani alebo
opustani oblasti pokrytia

Kompatibilita

Ovladanie sekcie je kompatibilné s prisluSenstvom
ISOBUS certifikovanym Nadaciou pre elektroniku v
pofnohospodarskom priemysle (AEF) s funkciou
riadenia sekcii Ovladacom uloh (TC-SC). DalSie
informacie o konkrétnom stroji John Deere a
kompatibilite prisluSenstva najdete v poznamkach k
vydaniu displeja Generacie 4.

Viaceré displeje

Funkcia Riadenia sekcii vyZzaduje komunikaciu medzi
ovlada¢om ulohy a riadiacou jednotkou prisluSenstva,
pricom ovlada¢ ulohy nembze bezat na dvoch
prepojenych displejoch. Stav ovladaca ulohy sa da
zobrazit v nastaveniach viacerych displejov.
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Riadenie sekcii

Hlavny spina€ funkcie Riadenia sekcii

dix oFF

PC28780—UN—25AUG22
Hlavny spinac¢ funkcie Riadenia sekcii

Na zapnutie funkcie riadenia sekcii pouzite Hlavny
vypina€. Spinac sa da umiestnit aj na liStu skratiek
pomocou aplikacie Spravca usporiadania.

Hranice

Boundaries

PC28812—UN—20SEP22
Hranice

Vonkajsie hranice

Vyberte zaliarkavacie policko Exteriér, ak chcete pouzit
vonkajSie hranice. Aplikacia Section Control bude riadit
len oddiely, ktoré su mimo vonkajSej hranice.

Vnutorné hranice

Ak chcete pouZit vnatorné hranice, vyberte
zaciarkavacie poli¢ko Vnutorné. Alikacia Section
Control bude riadit’ len oddiely, ktoré su vnutri vnitornej
hranice.

POZNAMKA: Ak je zruseny vyber obidvoch typov
hranic, aplikacia Section Control bude ignorovat
hranice a na riadenie vnutornych a vonkajsich
sekckcii bude pouZivat len predchadzajuce
pokrytie.

Spina¢ Ovladanie pri Gvrati

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Spina¢ Ovladanie pri Gvrati a odsadenie uvrate

Spinac¢om Ovladanie pri uvrati mézete zapnut funkciu
Ovladanie pri Uvrati.

Volbou Odsadenia zmenite rozmer Uvrate. Zmeny v
odsadeni uvrate sa ukladaju do aktualneho pola.

POZNAMKA: Kontrola Uvrati vyZaduje kontrolu jednej
alebo oboch hranic. Ak zrusite vyber exteriéru aj
interiéru, ovladanie tvrati sa automaticky vypne.

Ak nie je vybrany jeden typ hranice, kontrola uvrati
ignoruje vsetky uvrate spojené s touto hranicou.

Manualne ovladanie sekcii

1i4| Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Manualne ovladanie sekcii

Na zapnutie alebo vypnutie skupin sekcii pouzite
manualne ovladanie sekcii. Ak chcete aktivovat’ stranku
Manual Section Control, vyberte Manual Section
Control.
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Riadenie sekcii

Number of Groups Total Sections 32
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PC28654—UN—29SEP22
Stranka manuélneho ovladania sekcii

A—Pocet skupin
B—Celkovy pocet sekcii
C—Zapnut’ vSetko
D—Vypnut' vSetko
E—Skupiny sekcii

® Pocet skupin (A) — pocet skupin, do ktorych su
sekcie rozdelené. Tuto hodnotu urci operator.

® Celkovy pocet sekcii (B) — pocet sekcii, ktoré moze
prislusenstvo pouzit. Hodnotu uréi stroj alebo
prisluSenstvo a nemozno ju zmenit.

® Povolit vSetko (C) — povoli vSetky sekcie.

® Zakazat v8etko (D) — zakaZe vSetky sekcie.

e Skupiny sekcii (E) — povoli alebo zakaze sekcie v
ramci skupiny.

ch177nn,1740633831844-76-26FEB25

Pokrocilé nastavenia

PC15305—UN—19MAR13
lkona Nastavenia

Ak chcete nakonfigurovat rozSirené nastavenia, v
hornej Casti aplikacie Section Control zvolte ikonu
Nastavenia.

Nepretrzita orba

Pri prechode na predchadzajuce pokrytie pouzivajte
nastroj na kontinualne obrabanie pédy. Pouziva sa na
to, aby sa stopy pneumatik neopustili nad
predchadzajucim pokrytim. Tato funkcia je k dispozicii
iba pri pouZiti stroja na obrabanie pédy schopného riadit
sekciu.

Diagnostika mapy

Diagnosticka mapa zobrazuje predvidanie funkcie
Ovladania sekcii. Ak su sekcie vypnuté, farba
predvidania sa zmeni na bielu a pri zapnuti sekcii na
oranzovu.

Ak chcete dosiahnut’ najlepSiu presnost, pri vstupe a

vystupe z oblasti prechodu, kde ovladania sekcii zapina
alebo vypina sekcie, udrziavajte konstantnu rychlost a
smer. Zmena rychlosti alebo smeru medzi okamihom,
ked predvidanie krizuje prechodovu oblast a ked
pracovny bod krizuje prechodovu oblast, mdze spdsobit
neziaduce medzery alebo prekryvanie v pokryti.
Pomocou diagnostiky mapy overte, ¢&i je okno
predvidania stabilné, ked stroj jazdi konstantnou
rychlostou a smerom.

POZNAMKA: Pri nizkych rychlostiach a pri velmi
nizkych ¢asoch mechanického oneskorenia mézZe
byt predvidanie do zelenej listy pracovnych bodov
velmi blizko alebo sa méZe prekryvat.

AL70325,000059D-76-07NOV19

Modul stavu sekcie

Modul stavu sekcie sa pouziva na zobrazenie toho, Ci
funkcia Riadenie sekcii prikazala jednotlivym sekciam
zapnut sa alebo vypnuat. Modul sa da pridat na stranku
Spustit pomocou Spravcu usporiadania. Existuju
nasledujuce mozné stavy sekcii:

POZNAMKA: Stav sekcie sa nemeni na zaklade
davkovania semien sekcie. Ak riadky v sekcii su
bez semien, zobrazi sa zelena farba, pokial vsetky
sekcie v ramci hnacieho motora nebudu mat’
davkovanie na nule. Skontrolujte mnoZstvo semien
pomocou systému SeedStar.

Sekcia zapnuta (neaplikuje produkt)

PC28782—UN—29AUG22
Aktivovana sekcia — siva so zelenym ramcéekom

® Sejacka alebo vzduchovy sejaci nastroj je zdvihnuty.

® Spojky pre sejacku alebo vzduchovy sejaci nastroj
su vypnuté.

e \/Setky sekcie v rdmci hnacieho motora hlasia nulové
davkovanie.

® Sekcia nema z Riadenia sekcii prikaz OFF, systém
See & Sprej je zapnuty a systém See & Sprej nezistil
zelené listy.

Postrekovacia sekcia

PC28783—UN—29AUG22

Sekcia aplikuje produkt — jednofarebna zelena

® Sekcia dostala prikaz na zapnutie.
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Riadenie sekcii

® Sekcia aplikuje produkt alebo semeno.

® Sekcia nema z Riadenia sekcii prikaz OFF, systém
See & Sprej je zapnuty a systém See & Sprej zistil
zelené listy.

Povel na vypnutie sekcie (neaplikuje produkt)

PC28784—UN—29AUG22
Povel na vypnutie sekcie — zelené a biele pruhy

POZNAMKA: Minimélina rychlost jazdy po pozemnych
komunikaciach je 0,8 km/h (0,5 mph).

® Nizka rychlost(pod minimalnou prahovou hodnotou
rychlosti po pozemnych komunikaciach.

® Stroj alebo implementacia je vo vnutri vnatornej
hlavnej hranice.

® Stroj alebo implementacia je mimo vonkajSej hlavnej
hranice

Stroj alebo implementacia je vnutri vnutornej hranice
Stroj alebo implementacia je mimo vonkajSej hranice
Davka predpisu je nula.

Stroj alebo implementacia je nad existujucim
pokrytim.

Sekcia vypnuta (neaplikuje produkt) (len postrekovac)

PC24037—UN—05APR17
Zablokovana sekcia — jednofarebna siva

® Riadenie sekcii je vypnuté.
® Sekcia je riadena manualne.

Indexovanie sekcie vypnuté (neaplikuje produkt) (len

postrekovac)
PC24038—UN—05APR17

Indexovanie sekcie vypnuté — jednofarebna &ierna

® Sekcia indexovana riadiacou jednotkou.

¢ch177nn,1685617779631-76-01JUN23

Nastavenia prekrytia

K prekryvaniu déjde pri prechadzani cez
predchadzajuce pokrytie alebo hranicu. Velkost
prekrytia zavisi od vyberu operatora.

Konfigurujte nastavenia prekrytia pre zamyslané
prekrytie. Na kompenzaciu neimyselnych preskoceni a
prekryti pouzite funkciu ladenia vykonu. DalSie
informacie najdete v pomocnikovi na obrazovke
aplikacie Section Control.

100 % prekrytie + dodatocné

Dodato€né prekrytie zaisti pokrytie produktom cez
predtym aplikovanu oblast, ¢im sa obmedzia
preskoCenia. Dodato¢né prekrytie bude mat za
nasledok nadmernu aplikaciu.

100 % prekrytie — minimalizacia poétu vynechanych
usekov

PC28836—UN—110CT22
100 % prekrytie — minimalizovat’ vynechavania

Minimalizacia po¢tu vynechanych usekov zaisti pokrytie
produktom az k predchadzajucej oblasti aplikacie, ¢im
sa obmedzi pocet vynechanych usekov. Minimalizacia
poctu vynechanych Usekov mbze mat’ za nasledok
nadmernu aplikaciu.

0 % prekrytie — minimalizacia poctu prekryvajucich
sa usekov

PC28835—UN—110CT22
0 % prekrytie — minimalizacia poctu prekryvajucich sa
usekov

Minimalizacia poctu prekryvajucich sa usekov zaisti, ze
pokrytie produktom sa nerozSiri cez predtym aplikovanu

oblast. Minimalizacia prekrytia m6ze mat pri aplikacii za
nasledok vynechanie usekov.

Hodnoty medzi 0 — 100 % zaistia pokrytie produktom do
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predtym pokrytej oblasti pola na zaklade jednotlivych
Sirok sekcii.

AL70325,000055D-76-130CT22

Ladenie vykonu

Ladenie vykonu sa pouziva na opravu presko€enych a
prekryvajucich sa oblasti aplikovaného produktu do
pody. Vyuziva vzdialenost a rychlost na upravenie
nastavenia mechanického oneskorenia.

Zabezpecte, aby pred spustenim funkcie Ladenia
vykonu boli nasledujuce faktory spravne:

® Presnost GPS.

® Nastavenia Profilu stroja a Profilu prisluSenstva.

® Operator musi pri vchadzani alebo opustani
obrobenej oblasti jazdit konstantnou rychlostou.

Poc&as pouzivania funkcie Ladenia vykonu dbajte na
nasledujuce faktory:

® Pocas otacania a pocas prechodov na poli jazdite
rovnakou rychlostou.

e Jazdite kolmo k uvrati alebo €o najblizSie k uhlu 90
stupriov.

® Ak je potrebné dodatoCné prekrytie, nastavenie
upravte az po dokonceni Ladenia vykonu.

Pokyny na ladenie vykonu najdete v pomocnikovi na
obrazovke pre Riadenie sekcii.

AL70325,0000452-76-21DEC17

Nastavenie operacie pred sejbou

POZNAMKA: Overte, &i je vozik pri sejbe
nakonfigurovany tak, ako ma.

1.Zistite, ako je pneumaticky nastroj nakonfigurovany.

2.Zmerajte a zadajte hodnotu pracovného bodu v
profile PrisluSenstvo v aplikacii nastavenia
fungovania 4. generacie:

a. Priklad &. 1: Vzdu3ny vozik s jednou nadrzou
smerujucou do viacerych riadkov. PouZite
pracovny bod umiestneny v strede riadkov, ku
ktorym je pripojena nadrz 1.

b. Priklad &. 2: Vzduchovy vozik s jednou nadrzou
priradenou k jednému riadku. Pouzite miesto
pracovného bodu, ktoré zodpoveda danému
riadku.

3.Zmerajte a zadajte hodnotu stredu otacania do profilu
naradia v nastaveni aplikacie 4. generacie.

ZIDXK1X,1749804883058-76-13JUN25
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Spravca suborov

PC28785—UN—29AUG22
Spravca stborov

Aplikacia Spravca suborov sluzi na prenos udajov do
displeja a z displeja. Udaje mozno prenasat bezdrétovo
pomocou Operacného centra John Deere, alebo
pouzite USB disk na prenos udajov medzi displejmi
alebo kompatibilnym pocitaovym softvérom.

Tiez je dblezité pravidelné zalohovanie udajov na USB
disk.

Vnutorna pamat displeja by mala mat dostato¢nu
kapacitu na ulozenie vSetkych Udajov stroja za sezonu.
Pri zaplneni pamate na 95 % sa zobrazi sprava. Udaje
treba exportovat a vymazat’ predtym, ako zaplnenie
presiahne 95 %.

Prechod ku Spravcovi suborov

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Spravca suborov.
Typy udajov

—
® ©

lkony typu udajov

PC28786—UN—29AUG22

A—Trasy navadzania
B—Subory spravcu rozlozeni
C—Profily prislusenstva
D—Profily stroja

® Trasy navadzania (A) vratane linii navadzania a
prisludnych nazvov klientov, fariem a poli.

POZNAMKA: Importované trasy s adaptivnymi krivkami
vyZaduju minimalne jeden dokoncéeny segment.

POZNAMKA: Rovné trasy vytvorené pomocou metéd
Pristup stroja A + B, Pristup stroja A + kurz alebo
Pristup stroja zemepisna Sirka/zemepisna dlZzka +
kurz neméZu exportovat’ ani importovat’ pristupovy
vzorec ale navadzacie linie bez vzorca mézZu byt
importované a exportované ako trasa 0.

POZNAMKA: Pri exportovani tdajov sa tieZ exportuju
zdielané trasy navadzania z funkcie Zdielanie
udajov na poli.

® Subory spravcu rozlozenia (B) mozno prenasat
medzi displejmi 4. generacie, ktoré maju rovnaku

velkost. Mozno ich tiez exportovat na displej G5.
Tieto subory zahffiaju vlastné stranky spustenia,
sady stranok spustenia a panely skratiek.

POZNAMKA: Subory sprévcu rozloZenia nie je mozné
preniest’ z displeja G5 na displej 4. generacie, ale
opacny prenos je podporovany.

POZNAMKA: Importované strénky spustenia st
dostupné na karte Vsetky stranky spustenia v
Spravcovi usporiadania.

Niektoré moduly stranky Spustit’ sa pri importovani
obnovia na predvolené nastavenia.

Ak riadiaca jednotka nie je pripojena k stroju,
moduly na stranke jazdy vytvorené pre riadiace
jednotky prislusenstva ISOBUS VT sa zobrazia ako
nedostupné.

e Profily prisluSenstva (C) je mozné prenasat medzi
displejmi 4. generacie. Zahfia to profily pre
prisludenstvo bez riadiacej jednotky uloZené do
displeja.

POZNAMKA: S profilmi prisluenstva sa neimportuje
typ pripojenia, zaznamenavanie prace, operacie
ani ovladac¢ davkovania.

e Profily stroja (D) sa konfiguruju pomocou aplikacie
Spravca prislusenstva.

POZNAMKA: Profily strojov je mozZné importovat a
exportovat’ iba pomocou univerzalneho displeja
4240 alebo 4640.

POZNAMKA: Displej 4. generécie automaticky generuje
nastavenia profilu stroja, ked sa zisti kompatibilny
stroj John Deere.

POZNAMKA: Importované profily strojov obsahujice
PIN zariadenia sa v aplikacii Spravca zariadeni
nezobrazuju. Ked displej zisti kompatibilny stroj
John Deere, automaticky sa vygeneruje profil
stroja. Automaticky vygenerovany profil stroja
prepise vsetky importované profily obsahujuce
kdédy PIN zariadenia. Importované profily strojov
bez kédu PIN zariadenia su stale viditelné v
aplikacii Spravca zariadeni.

® ® @©@ ®

PC28787—UN—29AUG22
lkony typu udajov

E—Pracovné udaje
F—Hranice

G—Udaje nastavenia
H—Predpisy
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® Pracovné udaje (E) zahffiaju mapovanie a udaje
o celkovych hodnotach. Daju sa nahrat do Centra
¢innosti John Deere alebo do iného kompatibilného
softvéru osobného pocitaca. Pri importovani
pracovnych udajov sa prenesu len mapovacie udaje.
Celkové udaje o praci nie je mozné importovat.

POZNAMKA: Z displeja nemozno exportovat’ zdielané
pokrytie z funkcie Zdielanie udajov na poli. Ak
chcete exportovat’ pokrytie z udalosti funkcie
Zdielanie udajov na poli, udaje musia byt
exportované z displeja kaZzdého spolupracujuceho
Clena timu (len 4600 a 4640).

POZNAMKA: Nelpliné pracovné Udaje je mozné
exportovat’ z jedného displeja a importovat’ na iné,
aby ich bolo mozZné obnovit’ pomocou funkcie
Histdria prace v aplikacii Nastavenie prace.
Pridruzené sucty prace sa neimportuju.

® Hranice (F) su konfigurované pomocou aplikacie
Polia a Hranice.

e Sugastou Udajov nastaveni (G) je meno klienta,
nazov farmy a pofa, odrody plodiny a produkty.

POZNAMKA: Udajové subory nastaveni nie je mozné
importovat’' z USB jednotky, kym je AutoTrac
zapojeny.

® Predpisy (H) sa konfiguruju pomocou aplikacie
Pracovné nastavenie.

POZNAMKA: Predpisy vytvorené vo formate APEX sa
musia exportovat’ vo formate shapefile.

®@ 31 [
O © ® O

PC28788—UN—29AUG22

i, W
ISO:
R g

lkony typu udajov

I—Ulohy ISOBUS
J—Snimky obrazovky
K—Denniky chyb
L—Lokator plodiny

J l;llohy ISOBUS (1) sa konfiguruju pomocou aplikacie
Ulohy ISOBUS.

POZNAMKA: Obmedzenie velkosti suboru pre aplikaciu
Ulohy ISOBUS je 10 MB.

Ulohy ISOBUS nemozno importovat ani exportovat’

pomocou bezdrétového prenosu udajov (WDT).

® Snimky obrazovky (J) su képiou obrazu zobrazeného
na obrazovke.

® Displej automaticky vytvara denniky chyb (K), ktoré
mozno vyuzit pri rieSeni problémov v spolupraci so
spolo¢nostou John Deere.

® Subory lokatora (L) su konfigurované pomocou
Operations Center John Deere.

D D o

Q) ®

Ikony typu udajov

PC28789—UN—29AUG22

M—Udaje v karanténe
N—ID udaje zberu
O—Konfiguracie nastaveni

e Udaj (M) v karanténe je subor vytvoreny pri vybere
udajov operatorom do karantény po vyskyte
neoCakavanej chyby.

POZNAMKA: Obnovenie datovych stiborov v karanténe
si vyZaduje technickt pomoc. Pre pokus o obnovu
dat sa obratte na Vasho predajcu John Deere.

e |dentifikacné datové subory o zbere (N) su
nakonfigurované v aplikacii Nastavenie prace a
obsahuju zaznamenané informacie o zbere baviny.

® Nastavenia konfiguracii (O) je mozné prenasat
medzi displejmi 4. generacie. Dostupné nastavenia
sa liSia podfa typu stroja a prisluSenstva a riadiacej
jednotky. Konfiguracie nastaveni sa konfiguruju
pomocou aplikacie Spravca nastaveni.

POZNAMKA: Medzi displejmi generacie 4 je mozné
prenasat iba nazov profilu, stranky spustenia,
nastavenia iTEC a nastavenia tahaného
postrekovaca John Deere.

‘&F?@ﬁ
® @

lkony typu udajov

PC28790—U N—29AUG22

P—Nastavenia Spravcu nastaveni
Q—Udaje linie AutoPath
R—Pristup k datam StarFire
S—Subory ethern. zariadenia

® Nastavenia spravcu pristupu (P) su konfigurované
pomocou aplikacie Pouzivatelia a Pristup.

POZNAMKA: Nakonfigurujte aplikéciu PouZivatelia a
Pristup, aby ste zabranili nechcenym zmenam zo
strany operatorov.

e Datové subory ¢iary AutoPath (Q) su
nakonfigurované v John Deere Operations Center a
pouzivaju sa na vytvaranie linii navadzania
AutoPath.

POZNAMKA: Subory AutoPath sa nedaju exportovat z
displeja.
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e StarFire Data Capture (R) obsahuje zaznamenané
Udaje z prijimaca StarFire, ktory pouziva spolo¢nost
John Deere na rieSenie problémov. Ak chcete povolit
funkciu StarFire Data Capture, zvolte moznost
Capture Data na VT stranke prijimaca.

POZNAMKA: StarFire Data Capture je k dispozicii iba
na integrovanych prijimacoch StarFire 6000.

® Subory ethernetovych zariadeni (S) sa zhromazduju
zo zariadeni John Deere, ktoré podporuju protokol
File Transfer Protocol a maju ethernetové pripojenie
k displeju. Pouziva ich spolo¢nost John Deere na
rieSenie problémov. Vyberte, ktoré subory zariadenia
sa maju exportovat, a velkost' dennika suboru.
Existuju tri konfiguracie velkosti suboru dennika:

- Denniky runtime (najmensia velkost suboru
dennika) sa pouzivaju na identifikaciu
podrobnosti o konfiguracii systému.

- Denniky najnovsich a nastavenych nastaveni
(stredna velkost suboru dennika) zahffaju
denniky runtime, ako aj kalibracie zariadeni a
denniky vykonu. Tieto sa pouzZivaju na
diagnostikovanie problémov s vykonom alebo
nastavenim.

- Vsetky denniky (najvacsia velkost suboru
dennika) zachytavaju vSetky dostupné denniky
riadiacich jednotiek vratane dennikov runtime a
najnovsich dennikov a dennikov nastaveni. Tieto
denniky sa pouzivaju na diagnostiku
neoCakavanych odstaveni aplikacii alebo
hardvéru riadiacej jednotky.

P

Operations Center

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Centrum ¢innosti sa pouziva na automaticky prenos
pracovnych udajov medzi displejmi a Centrom Cinnosti
John Deere. Udaje sa prenasaju prostrednictvom
signalu mobilnej siete cez modularnu telematicku branu
(MTG) alebo pomocou bezdrdtového pripojenia na
internet.

POZNAMKA: Operations Center potrebuje aktivne
MTG, so zabudovanym Wi-Fi s internetovym
pripojenim (iba 4640), alebo bezdrétovy USB
adaptér s pripojenim na internet.

Auto-Import

Automaticky import neimportuje automaticky udaje, ked
je aktivny proces importu, exportu alebo vymazania.

Ak sa automaticky import zastavi vypnutim a zapnutim,
automaticky sa obnovi po reStartovani displeja.

Nastavenie synchronizacie udajov

Ak sa MTG nachadza v oblasti pokrytia mobilnym
signalom alebo internetom, zabudované Wi-Fi ma
pristup na internet (len 4640) alebo bezdrétovy USB
adaptér ma pristup na internet, udaje z John Deere
Operations Center sa odosielaju a su prijimané.

Ak sa na vytvorenie a vymazanie aktivneho typu udajov
nastavenia pouzije Centrum ¢innosti John Deere alebo
pripojeny displej, zmeny sa synchronizuju s Centrom
¢innosti John Deere a vSetkymi pripojenymi displejmi v
organizacii. PoloZzky vymazané z displeja sa archivuju v
Centre Cinnosti John Deere a polozky archivované v
Centre Cinnosti John Deere sa vymazu z displejov.

POZNAMKA: Ak je povolené nastavenie synchronizécie
udajov, z displeja nie je moZné vymazat
nasledujuce udajové poloZky:

Informacie o klientovi, farme a poli

Hranice

Jrasy navadzania

Znacky

Produkty

Zmes/i v naarzi

Operatori

Prislusenstvo

Ak chcete odstranit’ polozku z displeja, v operaénom
centre vypnite moznost Nastavenie synchronizacie
udajov.

Ak nie je k dispozicii pripojenie na internet, miestne
vykonané zmeny sa uloZia v displeji a pri vytvoreni
internetového pripojenia sa synchronizuju.

Data Sync - Pracovné udaje

POZNAMKA: Na stranke Operations Center zadiarknite
poli¢ko Aktivovat’ synchronizaciu s Operations
Center, ak chcete odosielat’ udaje do John Deere
Operations Center kaZdych 30 sekund.

Udaje sa odos$lu do John Deere Operations Center, ak
sa MTG nachadza v oblasti pokrytia mobilnym signalom
alebo internetom, zabudované Wi-Fi ma pristup na
internet (len 4640) alebo bezdrétovy USB adaptér ma
pristup na internet. Ak pripojenie nie je dostupné,
pracovné Udaje sa ulozia v displeji. Data sa odoSIu po
obnoveni spojenia.

Pracovné Udaje sa nahraju do aplikacie Analyzator poli
a Subory v Centre innosti John Deere.

Spustace pracovnych udajov

Aj ked sa pracovné udaje automaticky odosielaju z
displeja do Centra Cinnosti John Deere kazdych 30
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sekund, subory nie je mozné v Centre innosti prezerat,

kym sa neaktivuje niektory z tychto spustacov:

e Zaciatok novej prace alebo zmena klienta, farmy
alebo pola.

e Strata mobilnej komunikacie alebo strata
internetového pripojenia medzi displejom a Centrom
¢innosti John Deere na viac ako 30 minut.

e \/ypnutie klu¢a a jeho opatovné zapnutie do 30
minut.
e \/ypnutie kfu€a na viac ako 30 minut.

Importovat’ udaje

e

Importovat’ udaje

PC20405—UN—30APR15

Vyberte metédu importovania:

® |mportovat z jednotky USB — vyberte prie€inky na
jednotke USB, z ktorych sa maju importovat Udaje.

® |mportovat prijaté subory — importovanie suborov
nastaveni a suborov s predpismi z Centra ¢innosti
John Deere.

Ak chcete importovat' subory z Centra €innosti John
Deere, je potrebna modularna telematicka brana
(MTG).

POZNAMKA: Intalacné subory obsahujice pldnované
pracovné subory sa po prijati z Centra &innosti
John Deere automaticky importuju, ked je povoleny
Auto-Import.

Po importovani suborov nastaveni a predpisov do
displeja pomocou funkcie Nastavenie prace pouzite
subory. V suboroch pomocnika v Centre &innosti John
Deere su informacie, ako vytvorit' a odoslat’ subory
nastaveni do displeja 4. generacie.

Kompatibilita

Data je mozné preniest z iného displeja G5, displeja
generacie 4, kompatibilného softvéru na desktope alebo
operacného centra John Deere vo formate Current
Systems. Softvér verzie 25.3 a novSieho neumoziiuje
importovat’ ani exportovat’ subory v predchadzajucom
formate Legacy Systems.

® Zobrazenia aktualnych systémov (G5, G5e, G5Plus,
4600 V2, 4200 V2, 4640, 4240)

® Zobrazenia starSich systémov (4600 V1, 4200 V1,
4100, 2630)

Centrum c¢innosti John Deere nepodporuje prezeranie,
odosielanie ani prijimanie stranok Spustit. Ak sa v
subore nastaveni nachadzaju len stranky jazdy, subor

sa v Centre ¢innosti John Deere zobrazi ako neplatny.
Ak sa v subore nastaveni nachadzaju linie navadzania
alebo hranice a stranky Spustit, subor nastaveni sa
nacita korektne, av8ak stranky Spustit nebude mozné
zobrazit.

Subory s nastavenim z displeja Apex alebo GreenStar 3
2630 nie je mozné importovat’ priamo do displeja
Generacie 4 alebo G5 po aktualizacii softvéru 25.3. Ak
chcete importovat subory z tychto zariadeni, musite ich
najprv nahrat do operacného centra a vytvorit
indtalacny subor vo formate Generation 4/G5.

Importované polia musia pri importovani vnutornej
hranice obsahovat' vonkajSiu hranicu. Vnutorna hranica
sa neda vytvorit ani importovat’ do displeja bez
vytvorenia alebo importovania vonkajSej hranice.

POZNAMKA: Aby bolo mozné uspesne importovat
kompletné profily strojov z iného displeja, uistite sa,
Ze zdrojovy displej pouZiva softvér verzie 25.3
alebo novsej.

Konflikty udajov

V pripade potreby sa zmenia nazvy klienta, farmy a poli.
Napriklad "Pole 1" sa premenuje na "Pole 1(1)", ak
existuje pole s rovnakym nazvom.

Ked pracovné udaje z poli s nazvami presahujucimi 20
znakov exportujete do Operations Center John Deere,
nazvy sa zobrazia spravne. Pri importovani Udajov spat
do displeja sa nazov pola skrati. Akékolvek udaje sa
povazuju za udaje patriace do pola, ktoré bolo pévodne
exportované z displeja.

Ak su linie navadzania na rovnhakom poli a vytvorené
rovnakym postupom sledovania, displej spracuje
nasledujuce konflikty.

Odlisny nazov, rovnaka linia

® Ak su linie rovnaké, nazov linie v displeji sa nahradi
nazvom na jednotke USB.

Rovnaky nazov, odlisny riadok

e Ak maju dve odliSné linie rovnaky nazov, linia na
jednotke USB sa pri importe premenuje. Napriklad
"Trasa 1" sa premenuje na "Trasa 1(1)."

POZNAMKA: Importovanie suboru méze zlyhat z
niekolkych pricin. Daldiu pomoc pri poruche
importovania si pozrite na stranke Pomocnik na
obrazovke.

VyrieSte chybovy stav displeja pre vSetky subory, ktoré
sa nedaju importovat.
Predpisy

Ak chcete importovat' predpisy, subory shapefile musia
byt umiestnené v prie€inku s nazvom Rx v hlavhom
prieCinku na USB zariadeni.

125-4



Spravca suborov

Export udajov

e

Export udajov

PC20406—UN—30APR15

POZNAMKA: Pri exportovani pracovnych tdajov
pomocou jednotky USB pouZite pre kaZdy displej
iné zariadenie. Exportované pracovné data nie su
umiestnené v Ziadnych priecinkoch jednotlivych
profilov.

Udaje nastaveni su v prie¢inku JD4600 a pracovné data
su v prie€inku JD-Data v hlavhom prie€inku na USB
zariadeni.

Zvolte metddu exportu, ktorou sa maju preniest
pozadované typy udajov.

e Zvolte Exportovat vSetky udaje pre rychly presun
vSetkych pracovnych Udajov, navadzacich €iar a
stranok Spustit' s pouZitim predvolenych nastaveni.

e \/yberom polozky Diagnostické udaje prenesiete
snimky obrazovky a subory s dennikmi chyb.

Export udajov na pouzitie so starSimi systémovymi
displejmi (4600V1, 4200V1, 4100, GreenStar 3 2630)

Udaje o nastaveni exportované z displejov generacie 4
nie su automaticky Strukturované tak, aby ich mohli
pouzivat displeje starSich systémov. Pred exportom
Udajov z displeja 4. generacie:

1.Exportujte idaje na USB disk alebo bezdrétovo do
operacného centra John Deere.

2.Pomocou nastroja na vytvorenie instalaénych
suborov v operacnom centre John Deere vytvorte
inStalaény subor typu suboru Legacy Systems a
exportujte ho na USB disk.

3.Importujte novovytvoreny intalaény subor Legacy
Systems z USB kluc¢a do pozadovaného displeja
(displejov) Legacy Systems.

I

Odstranit udaje

Odstranit’ udaje

PC20407—UN—30APR15

Vymazanie udajov odstrani zvolené typy udajov z
displeja.

® Zvolte Vlastné vymazanie a odstraite pracovné
Udaje, navadzacie Ciary a stranky Spustit.
® Zvolenim polozky Vymazat diagnostické udaje

vymazete snimky obrazovky a subory s dennikmi
chyb.

ZIDXK1X,1749805202543-76-02JUL25

Jednotka USB

Poziadavky na displeje John Deere
e USB format - musi byt FAT32 alebo NTFS.

POZNAMKA: Forméat NTFS nie je moZné pouZit na
obnovenie systému.

e Kapacita - odporucana kapacita je 32—64 GB.
Maximalna podporovana kapacita je 512 GB.
e Konektivita - USB 2.0 alebo USB 3.0.

® Maximalne rozmery - hribka 9,2 mm (3/8 in), Sirka
21,7 mm (7/8 in).

Idealne postupy

® Po vlozeni jednotky USB pockajte 10 sekund.
Rozpoznanie velkokapacitnych jednotiek USB trva
dihsie.

® Pouzivajte jednotku USB s kapacitou aspon 16 GB,
aby sa do nej zmestili viaceré zalohy.

® \lymazte zo zariadenia USB vs$etky subory, ktoré
nesuvisia s displejmi John Deere.

Skontrolujte kartu Hardvér displeja v aplikacii Centrum
diagnostiky, aby ste zistili, ¢i displej rozpoznava USB
zariadenie.

ch177nn,1728987473948-76-150CT24

Zaznamenanie snimok obrazovky

Set Track

30,000 ft
Track Spacing

Shife Track

"

b B

1.00n
Shift Incresment

PC17263—UN—15JUL13

A—Oblast’ snimku obrazovky

Vyberte oblast zvyraznenu v favom hornom rohu
obrazovky. Stlacte a podrzte ho, kym obrazovka blika a
displej vyda zvuk uzavierky fotoaparatu.
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Spravca suborov

Vlozte jednotku USB a pouzite moznost Exportovat
udaje, €im prenesiete snimky obrazovky na jednotku.

DX,PC,FILE,SCREENSHOT-76-22DEC15
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Centrum diagnostiky

PC28791—UN—29AUG22
Centrum diagnostiky

Diagnostické centrum poskytuje pokrocilé diagnostické
nastroje pre systémy pripojené k displeju. Viac
informacii zobrazite vyberom jednej z kariet.

Diagnostika systému

e Pozrite si informacie o diagnostike stroja,
prisludenstva a aplikacii displeja.

Hlasenia stroja

® Zobrazuje spravy a informacie stroja.

Diagnostika riadiacich jednotiek

® Prejdite k diagnostickym adresam, diagnostickym
kédom porach a informaciam pre kazdé pripojené
zariadenie.

Kody portch

® Zobrazuje vSetky aktivne alebo uloZzené diagnostické
kédy poruch.

Informacie o zbernici CAN

® Zobrazte diagnostické informacie o kazdej zbernici
CAN.

Informacie o zbernici CCD

® Zobrazte diagnostické informacie o kazdej zbernici
CCD.

Siet’
® Zobrazte diagnostické hodnoty modemu JDLink.

Zdielanie

® Zobrazte si aplikaciu zdielania a prenosu
diagnostickych informacii.

Info o ethernetovej zbernici

® Problémy s pripojenim diagnostiky vSetkych
ztariadeni si pozrite v sieti Ethernet.

Prechod do Centra diagnostiky
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.
2. Vyberte kartu Systém.

3. Spustte aplikaciu Centrum diagnostiky.

ch177nn,1685617878029-76-01JUN23

Diagnostika systému

Pozrite si informacie o diagnostike stroja, prislusenstva
a aplikacii displeja.

Nasledovné informacie su k dispozicii v ¢asti
Diagnostika systému:

Hardvér displeja

Zobrazte diagnostické informacie o procesore, monitore
alebo displeji.

Stav systému AutoTrac

Zobrazit diagnostické hodnoty ovplyviujuce vykon
systému AutoTrac.

Sprievodca diagnostikou navadzania

RieSenie beznych problémov s technolégiou AutoTrac
na strojoch kompatibilnych s AT2.

Vyberte Sustavy stroja

Ak chcete zobrazit podrobnosti o tomto systéme,
vyberte systém stroja. Vacsina systémov poskytuje tieto
informacie:

Zalozka Vseobecne

ZaloZzka V8eobecné oznacuje, & ma systém platné
kalibraCné udaje a pouziva sa tieZ na oznamovanie
dalSich informacii o stave systému.

Zalozka Hodnoty spinaca

Karta Hodnoty spinacov uvadza stav vybranych
spinacov, ktoré systém pouziva na riadenie funkcii
stroja.

Zalozka Udaje snimada

Karta Udaje snimadov uvadza hodnoty, ktoré vykazuju
vybrané snimace, ktoré systém pouziva ako vstupné
informacie.

Zalozka Vystupné hodnoty

Zalozka hodnoty vystupov zobrazuje prikazané a
skuto&né vystupné hodnoty pre vybrané systémoveé
vystupy.

ch177nn,1740728373324-76-28FEB25

Diagnostika riadiacich jednotiek

Diagnostika ovlada&a zobrazuje nasledujuce informacie
pre riadiace jednotky pripojené na zbernicu CAN.
Zariadenie

e Kazdé zariadenie v zozname je mozné identifikovat
podla ID zariadenia, adresy CAN a umiestnenia siete
CAN.
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Kédy

e Kody oznacuju, Ci zariadenie ma diagnostické kédy
poruch.

Pocet sprav

® Pocet sprav zobrazuje pocet CAN sprav prijatych z
riadiacej jednotky. Ak chcete vynulovat podty sprav
pre vSetky zariadenia, pouzite tlacidlo na
vynulovanie v spodnej Casti stranky.

Zobrazenie a triedenie

Stlacenim tlacidla vedla Zobrazit’ podla zmerite
spbsob zobrazenia riadiacich jednotiek. K dispozicii su
tieto pohlady:

VSetky zariadenia

® Zobrazia sa vSetky ovladacie jednotky pripojené k
displeju.

Zriadenia zbernice Ethernet

® Zobrazia sa iba riadiace jednotky s prislusnym
pripojenim Ethernet.

Zariadenia so zbernicou prislusenstva

® Zobrazuju sa len riadiace jednotky na zbernici CAN
prisluSenstva.

Zariadenia na zbernici stroja

® Zobrazuju sa len riadiace jednotky na zbernici CAN
stroja.

Stlacenim tlacidla vedla Triedit’ podla usporiadate
zoznam podla tychto filtrov:

Zariadenie
® Zoradte zoznam podla identifikatora zariadenia.

Ma kdédy
® Zoradte zoznam podla toho, ktoré zariadenia maju
diagnostické chybové kody.

AL70325,0000605-76-12NOV20

Diagnostické informacie
Zo zoznamu zvolte riadiacu jednotku a zobrazte
podrobnejsie informacie.

POZNAMKA: Po zvoleni riadiacej jednotky sa displej
nastavi do Diagnostického reZimu. Po zatvoreni
stranky riadiacej jednotky sa Diagnosticky reZim
zrusi.

V zavislosti od typu riadiacej jednotky sa
diagnostické informacie zobrazuju na karte
Diagnostické adresy alebo na karte Udaje.

Diagnostické adresy

DOLEZITE: Zmena nastaveni diagnostickych adries
moéze poskodit’ radice stroja alebo
prislusenstva. Pri zmene adries bud’te opatrni a
postupujte podla pokynov.

Riadiace jednotky maju adresy, na ktorych sa ukladaju
hodnoty réznych nastaveni. Kazda adresa je oznacena
Cislom adresy a typom. Datové adresy je mozné len
prezerat (napr. informacie o verzii softvéru), Vstupné
adresy je mozné upravovat (napr. kalibra¢né
nastavenia).

Hodnoty

DOLEZITE: Zmena nastaveni v éasti Udaje méze
poskodit’ riadiace jednotky stroja alebo
prisluSenstva. Pri zmene adries bud'te opatrni a
postupujte podla pokynov.

Riadiace jednotky maju udaje, ktoré ukladaji hodnoty
réznych nastaveni. Kazda hodnota je oznacena &islom
a nazvom. Zvolte udaj, aby sa zobrazilo vyskakovacie
okno s podrobnostami o Udaji. Ak je mozné hodnotu
upravit, pole hodnoty bude biele. Ak je hodnota iba na
Citanie, pole hodnoty bude sivé.

Diagnostické kody portch

Zobrazia sa aktualne a ulozené kédy zvolenej riadiacej
jednotky. Zo zoznamu zvolte kéd a zobrazte
Podrobnosti o kdde.

Informacie o riadiacej jednotke

Informacie o riadiacej jednotke zobrazuju podrobné
Specifikacie a identifikacné informacie z riadiacej
jednotky. Tato informacia sa pouziva pri diagnostike
ISOBUS.

AL70325,0000505-76-260CT18

Skryt’ Centrum diagnostiky

PC15331—UN—08JUL13

Skryt’ Centrum diagnostiky

Ked' vyberiete riadiacu jednotku, displej sa prepne do
diagnostického reZimu. Stlacenim tlagidla Skryt
Centrum diagnostiky aplikaciu minimalizujete a vratite
sa na hlavnu stranku.

Tlacidlo Skryt je uzito¢né pri pristupe do inej Casti
displeja poCas procedury kalibracie. Na rovnaku stranku
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diagnostiky sa vratite vyberom aplikacie Centrum
diagnostiky v ponuke.

POZNAMKA: Neodporuca sa nechavat displej
v diagnostickom reZime, pretoZe to méZe mat’
negativny vplyv na vykon.

Diagnosticky rezim opustite zatvorenim stranky
riadiacej jednotky.

DX,PC,DIAG,HIDE-76-22DEC15

Diagnostické poruchové kody

®

A—Tlacidlo Obnovit’
B—Tlacidlo Vymazat’ kédy

PC28792—UN—29AUG22

Karta Diagnostické kédy poruch zobrazuje vSetky
aktualne a uloZené kbdy, ktoré sa vyskytli v systéme.

Stlacenim tlacidla Obnovit (A) vymaZete a ziskate
vSetky kédy.

V8etky kody z displeja odstranite stlaCenim tlacidla
Vymazat kédy (B).

Zobrazenie a triedenie
®
@ ©

PC28793—UN—29AUG22
Typy kodov

A—Vystraha zastavenia
B—Servisné upozornenie
C—Informaéna vystraha

Stlacenim tlacidla vedla Zobrazit’ podla zmerite
spbsob zobrazenia kédov. K dispozicii su tieto pohlady:

Kod
® Zobrazenie podfa kédu zobrazi vSetky kody v
displeji. Typ kédu (A—C), podrobnosti, stav a poCet

sa tieZ zobrazia. Podrobnosti kédu zobrazite jeho
vyberom v zozname.

Zariadenie

® Zobrazenie podla zariadenia zobrazi vetky riadiace
jednotky na zbernici CAN. Zobrazia sa moznosti ID
zariadenia, Siet CAN a udaj, ¢i sa v zariadeni
nachadzaju kody. Kédy zariadenia zobrazite tak, ze
riadiacu jednotku vyberiete v zozname.

Podrobnosti kédu

Status: ictl.ve Count: 21

ﬁ Display processor implement CﬂN-ﬂ-@

low voltage is high.

001 | Trouble Code: 524217.03
=
y ??ﬂ&gﬁm | vehjcle

Communication with controllers will

be affected. Restart engine. If this

code returns check the CAN wiring. -1—®
Additional troubleshooting may be

required.

PC28827—UN—29SEP22
Podrobnosti kédu

A—Typ diagnostického kédu poruchy
B—Cislo diagnostického kédu poruchy
C—Ildentifikator zariadenia

D—Siet’ zbernice CAN

E—Stav kédu

F—Pocet

G—Diagnosticky kéd poruchy
H—Popis diagnostického kédu poruchy

Podrobnosti diagnostického kédu poruchy zobrazite
jeho vyberom v zozname.

ct47125,1664233025259-76-09MAY 23

Informacie zbernice CAN

Karta Informacie zbernice CAN zobrazuje stav
komunikacie medzi riadiacimi jednotkami a zbernicou
CAN. Zbernica CAN vozidla spaja riadiace jednotky
sustav, ako je motor, hydraulika a prevodovka. Zbernica
CAN prislusenstva spaja riadiace jednotky, ako je
prijimac¢ StarFire, druhy displej ISOBUS a prislusenstvo
ISOBUS.

PC28794—UN—29AUG22
A—Zeleny indikator, bezny rozsah
B—ZIty indikator, mimo rozsah

Pri niektorych hodnotach sa zobrazuje zelena kontrolka
alebo Zlta kontrolka s vykri€nikom. V zavislosti od
konfiguracie stroja a prisluSsenstva mdze byt Zlta v
poriadku.

® Zelena kontrolka (A) - hodnota v normalnom
rozsahu.

e Zlta kontrolka (B) - hodnota mimo normalny rozsah.

ch177nn,1685617902538-76-01JUN23

Informacie o zbernici CCD

Karta Informacie zbernice CCD zobrazuje stav
komunikacie medzi riadiacimi jednotkami a zbernicou
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CCD. Zbernica CCD stroja spaja riadiace jednotky, ako
su motor, hydraulika a prevodovka.

@] ol

®

A—Zeleny indikator, beZny rozsah
B—ZIty indikator, mimo rozsah

PC28794—UN—29AUG22

Pri niektorych hodnotach sa zobrazuje zelena kontrolka
alebo ZIt4 kontrolka s vykri€nikom. V zavislosti od
konfiguracie stroja a prisluSenstva méze byt ZIta v
poriadku.

® Zelena kontrolka (A) - hodnota v normalnom
rozsahu.

e ZIta kontrolka (B) - hodnota mimo normalny rozsah.

AL70325,0000575-76-27SEP22

Hodnoty zbernice CAN
Stav siete

Aktivhe

e Systém pracuje podla o¢akavania. Okrem displeja je
pripojena aspon jedna riadiaca jednotka
komunikujuca so zbernicou CA.

Neaktivne

® Displej nekomunikuje so Ziadnymi riadiacimi
jednotkami na zbernici CAN. Ak je displej jedina
riadiaca jednotka na zbernici CAN, zvySuje sa
celkovy pocCet sprav, ale stav siete je neaktivny.

Celkovy pocet sprav

Celkovy pocet sprav je poCet sprav zaslanych po
zbernici CAN. Ked stroj beZi, tato hodnota sa priebezne
zvySuje, pretoZe sa stéle posielaju spravy na zbernicu
CAN.

Nizke a vysoké napitie zbernice CAN

Spickové napétie je najvyssie priemerné napétie, ktoré
nastalo od posledného studeného spustenia. Priemerné
napétie sa pocita kazdu sekundu. Vysoké napétie
zbernice CAN a nizke napatie zbernice CAN sa v
normalnom pripade nachadza medzi 1,8 az 3,3 V.

POZNAMKA: Studené spustenie nastéva vtedy, ked bol
displej vypnuty 24 hodin alebo po odpojeni
neprepinaného napajania od displeja.

Vyuzitie zbernice

Informacie zbernice CAN sa posielaju prostrednictvom
sprav medzi riadiacimi jednotkami. Zbernica CAN
naradia John Deere beZi pri baudovej rychlosti 250 kbd,

€¢o znamena, Ze spina napatie az 256,000-krat za
sekundu, aby odosielala spravy. Toto je 100% vyuzitie
zbernice.

Ak riadiaca jednotka, napriklad naradia, nepracuje
podla oCakavania, 45% alebo vySSie vyuZitie zbernice
méze byt dévodom problémov. Niektoré zariadenia
nedokazu posielat’ a prijimat v3etky ddlezité spravy
kvéli vysokému zatazZeniu zbernice.

POZNAMKA: Niektoré prislugenstva ISOBUS nedokazu
pracovat’ pri zataZeni zbernice vysSom ako 25 %.
Funkény prijimacé StarFire spbsobuje zataZenie
zbernice priblizne 5 — 7 %.

Odpojenie naradia alebo prijimacov GPS zniZi
vyuZitie zbernice.

Baudova rychlost’

Baudova rychlost' oznac&uje rychlost’ prace zbernice.
Zbernica naradia John Deere a zbernica ISOBUS
vyuzivaju baudovu rychlost 250 kbd. VSetky riadiace
jednotky pripojené k tejto sustave musia pracovat pri
rychlosti 250 kbd. Inak nebudu fungovat spravne.

Stav zbernice CAN a poéty chyb
Existuju Styri stavy zbernice CAN:

® Aktivna — zbernica CAN funguje bez problémov.
® Pasivna — vyskytli sa pasivne chyby.
® Varovanie — vyskytli sa chyby — varovania.

e Zastavena — vyskytli sa chyby vyZzadujuce zastavenie
¢innosti.

Ak déjde k jednej z tychto chyb, displej zaznamena
pocet jej vyskytov.

Pocet pasivnych chyb

e Ak su hodnoty vySSie ako nula, riadiaca jednotka
alebo zbernica CAN neprijala vSetky spravy. Mohlo
dojst ku strate dolezitych informécii.
NajpravdepodobnejSia pri€ina je prili§ vysoké
vyuzitie zbernice CAN.

Pocet varovani zbernice

® Ak su hodnoty vySSie ako nula, riadiaca jednotka
alebo zbernica CAN ma poruchu.

Pocet zastaveni zbernice

e Ak su hodnoty vySSie ako nula, riadiaca jednotka
alebo zbernica CAN ma poruchu. Neprijal urcity
pocet sprav a viac uzZ neprijima dalSie spravy. Doslo
ku strate délezitych informacii.
Najpravdepodobnejsia pri€ina je prili§ vysoké
vyuzitie zbernice CAN.

Pocet chyb preplnenia
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® Pocet chyb preplnenia oznacuje stav, ked aplikacie
alebo riadiace jednotky zbernice CAN prijimaju
spravy rychlejsie, ako ich dokazu spracovat.
Vysledkom bude strata sprav a porucha systému.
Najpravdepodobnejsia pri€ina je prili§ vysoké
vyuzitie zbernice CAN.

ch177nn,1685617918357-76-01JUN23

Siet’
Na karte Siet sa zobrazuju diagnostické udaje pre

modem JDLink, sietové pripojenie a SIM karta
zékaznika.

Modem JDLink je jedna z hlavnych sucasti, na ktorej sa
zakladaju telematické rieSenia John Deere, ako
dialkové ovladanie JDLink, Service ADVISOR a
vzdialeny pristup k displeju John Deere Remote Display
Access (RDA).

Modem JDLink obsahuje firmvér, mobilny modem a
zariadenie pre SIM kartu. Odosiela a prijima Udaje a
spravy prostrednictvom mobilnych sieti.

RDA vyZaduje nepreru$ené mobilné pripojenie k funkcii.
JDLink nevyZaduje neprerusené mobilné pripojenie,
pretoZze modem JDLink dokaZe uloZit udaje v trvani az
1000 hodin.

ch177nn,1685617932516-76-01JUN23

Info o ethernetovej zbernici

Informacie o zbernici Ethernet zobrazuju problémy s
diagnostickym pripojenim so vSetkymi zariadeniami v
sieti Ethernet.

Polozky zobrazené informaciou Ethernet Bus:
e Stav ethernetového spojenia - zobrazuje, €i je siet
hore alebo dole.

® [nternetova adresa - Zobrazi pridelenu alebo staticku
adresu IP, ktord pouZziva disple;.

® Prenesené pakety - PoCet paketov prenasanych od
zapnutia displeja.

® Prijaté pakety - PoCet prijatych paketov od zapnutia
displeja.

® Chyby paketov - Pocet poSkodenych alebo
nespravne naformatovanych paketov prijatych od
zapnutia displeja.

e Stratené pakety - PoCet paketov, ktoré sa stratili pred
dosiahnutim ciela.

® Rychlost - rychlost pripojenej siete Ethernet.

® Pocet pripojenych zariadeni - poCet zariadeni s IP
adresami, ktoré displej vidi v sieti.

® (QOdpojenia - pocet odpojeni od zapnutia displeja.

AL70325,0000603-76-12NOV20
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Udrzba a Kalibracia

Udrzba a kalibracie

&

PC28795—UN—29AUG22
Udrzba a kalibracie

Aplikacia Udrzba a kalibracie umoziuje obsluhe stroja
nastavit’ intervaly udrzby a vykonavat kalibracie
suciastok stroja.

Prechod na Udrzba a kalibracie

1. Stlacte tlacCidlo Ponuka.

2. Stla¢te kartu Nastavenia traktora.

3. Spustte aplikaciu Udrzba a kalibracie.

ct47125,1664234209291-76-27SEP22

Servisné kontroly

POZNAMKA: Dostupnost mozZnosti Servisné kontroly
zavisi na moZnostiach nakupu.

Servisné kontroly vykonavajte so strojom
zaparkovanym na vodorovnej ploche a vypnutym
motorom. Pre spravne odcitanie udaje pockajte aspon
40 minut po vypnuti motora pred kontrolou hladin
kvapaliny.

Kontrolka indikuje stav kontrolného servisného bodu
stroja.

® Zelena kontrolka - Standardna vyska hladiny

e Cervena kontrolka - vysoka alebo nizka vyska
hladiny

K dispozicii su tieto servisné body:

2® &

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Vyska hladiny motorového oleja
B—Vyska hladiny chladiacej kvapaliny motora

e Hladina oleja motora (A)
e Vy3ka hladiny chladiacej kvapaliny motora (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-76-07APR17

Intervaly udrzby

Intervaly udrzby pripominaju, kedy treba vykonat
pravidelnu udrzbu stroja.

Stlacte tlacidlo Pridat interval udrzby pre vytvorenie
nového intervalu udrzby. MézZete pridat neobmedzeny
pocet intervalov udrzby.

Ked vytvorite interval udrzby, prida sa do zoznamu a
zobrazuje sa jeho nazov, uplynuly ¢as a dlzka intervalu.

e Nazov nastavuje obsluha, aby dokazala intervaly
udrzby rozoznat.

e Uplynulo oznacuje pocet prevadzkovych hodin od
vynulovania intervalu udrzby.

® |nterval je poCet hodin medzi kazdou udrzbou.

Intervaly su zoradené od tych s najkrat§im ¢asom do
vyprsania po intervaly s najdlh§im ¢asom vyprsania.

Potom su zoradené abecedne podla nazvu. Cisla su
predradené pismenam.

Dvadsat prevadzkovych hodin pred vyprSanim intervalu
systém informuje obsluhu, Ze bude potrebna udrzba
stroja. Po potvrdeni hlasenia bude systém informovat
vodia o nastavajucej udrzbe pri kazdom nastartovani,
az pokym nebude interval udrzby vynulovany.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-76-23DEC15

Kalibracie
Tuto aplikaciu pouzite na kalibrovanie preklzu kolies a
na kalibraciu radaru.

Kalibracia radaru

\Y

Kalibracia radaru

PC23946—UN—22MAR17

Pri prvej indtalacii do stroja alebo ak je rozdiel medzi
rychlostou radaru a aktualnou rychlostou jazdy s
nezatazenym strojom na tvrdom povrchu, radar si
vyZaduje kalibraciu.

POZNAMKA: Vo veternych podmienkach mézu
pohyblivé objekty, ako napriklad listy, prach alebo
piesok, spbsobit’ nepresné zistenie rychlosti
radarom.

Kalibracia preklzu kolies

&6,

PC23947—UN—22MAR17
Kalibracia prekizu kolies

Preklz kolies kalibrujte, ak dochadza k nezhode
rychlosti jazdy a rychlosti udavanej radarom s
nezataZenym strojom na tvrdom povrchu. Viac
informacii najdete v ¢asti Monitor stroja.
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Udrzba a Kalibrécia

Kalibraciu vykonavajte s nezatazenym strojom
jazdiacim po pevnhom suchom &istom rovnom povrchu.

POZNAMKA: Kalibrécia preklzu kolies je k dispozicii iba
ak je pripojeny a kalibrovany radar.
Pre kalibraciou prekizu kolies sa ubezpecte, Ze
rychlost’ radaru je presna.

DX,PC,MAINT,CAL-76-07APR17
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ISOBUS VT

ISOBUS VT

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

Tento displej John Deere podporuje riadiace jednotky
kompatibilné s ISOBUS organizacie Agricultural
Industry Electronics Foundation (AEF) podla normy ISO
11783. Tieto riadiace jednotky je mozné zobrazit' a
pouzivat v systéme ISOBUS VT (Virtualny terminal). Ak
je pripojeny roz8ireny monitor, je mozné zobrazit' a
ovladat druhy VT.

Po pripojeni riadiacej jednotky ISOBUS sa do systému
ISOBUS VT naditaju grafické subory pre pouzivatelské
rozhranie. ISOBUS VT potom umoznuje operatorovi
prechadzat a pouzivat vSetky dostupné funkcie
riadiacej jednotky ISOBUS.

Prechod do ISOBUS VT

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Spustte aplikaciu ISOBUS VT.

Pripojené prisluSenstvo a riadiace jednotky ISOBUS

Displej 4. generacie sucasne nacita iné riadiace
jednotky ISOBUS a komunikuje s nimi. Zoznam
vSetkych pripojenych riadiacich jednotiek ISOBUS sa
zobrazuje po stlaceni tlaCidla Ponuka.

Pre zobrazenie pouzivatelského rozhrania vyberte
pozadovanu riadiacu jednotku ISOBUS a stlacte tlacidlo
OK.

Riesenie problémov

Rozhranie riadiacej jednotky ISOBUS sa nezobrazuje
spravne:

® Riadiacu jednotku ISOBUS zobrazte v Stavovom
centre a pre dany stav postupujte podla pokynov na
rieSenie problému. PodrobnejSie informacie ziskate
po zobrazeni riadiacich jednotiek ISOBUS v aplikacii
Diagnosticky centrum.

Ak sa rozhranie stéle nezobrazuje spravne:

1. Vyberte nastavenia v hornej Casti aplikacie ISOBUS
VT.

2. V pokrogilych nastaveniach vyberte mozZnost Vydistit
ISOBUS VT, ¢im vymazete ulozené subory
pouzivatel'ského rozhrania riadiacej jednotky
ISOBUS.

Pri dalSom pripojeni riadiacej jednotky bude
pouzivatel'ské rozhranie obnovené.

Modul stranky Spustit’

Moduly ISOBUS VT je mozné na stranku Spustit pridat
pomocou aplikacie Spravca usporiadania.

Moduly sa nahravaju z riadiacej jednotky prislusenstva
a su k dispozicii len pri pripojenej riadiacej jednotke.
Typy dostupnych modulov su zavislé od vyrobcu
riadiacej jednotky. Tento displej dokaZe zobrazovat
ISOBUS VT verzia 4.

AL70325,0000634-76-26SEP22
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Prijimac¢ StarFire

Prijimac¢ StarFire GPS

P

Prijimac StarFire GPS

PC28798—UN—29AUG22

Prijima¢ GPS StarFire zaistuje lokalizaciu na zemi a

diferencialne korekéné signaly prostrednictvom jedného

prijimaca.

POZNAMKA: TCM v StarFire 7000/7500 integrovanom
prijimadi je kalibrovany pri vyrobe. Ak je potrebné
vykonat' kalibraciu v teréne, pozrite si cast’ RieSenie

problémov Prijimaca StarFire 7000/7500 v
pouzivatelskej prirucke.

Modul kompenzéacie nerovnosti terénu (TCM) je
integrovany v prijimaci. Upravuje dynamiku vozidla, ako
je naklon a posun na bo&nych svahoch, v naro€nom
teréne alebo odliSnych pédnych podmienkach. Presna
kalibracia modulu TCM je zakladom spravnej ¢innosti.

Pokyny na nastavenie a kalibraciu najdete v navode na
obsluhu prijimac¢a StarFire.

Pokrocila kalibracia TCM

TCM sa musi kalibrovat, ked sa prijimac¢ nainstaluje na
stroj po prvy krat alebo sa presunie na iny stroj.
Pokrocila kalibracia TCM generuje do¢asnu Ciaru
navadzania AutoTrac pre stroj, ktory ma jazdit, zatial ¢o
TCM prijimaca kalibruje. Pokrocila kalibracia TCM mdze
kalibrovat TCM viacerych prijimagov naraz, je
presnejSia ako stary kalibraény proces a nevyzaduje,
aby bol stroj umiestneny na vodorovnom povrchu.

Pokyny na vykonanie postupu rozSirenej kalibracie
TCM najdete v pomocnikovi na obrazovke.

Poziadavky

® Model prijimaca je StarFire 6000 alebo novsi.

® \erzia softvéru prijimaca je 4,40 N (softvérovy balik
20-2) alebo novsi.

® Displej je displej 4. generacie.
® Displej je aktualizovany na najnovsiu verziu softvéru.
® Displej ma platnu aktivaciu AutoTrac.

Zobrazenie casti Prijima¢ GPS StarFire
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Vyberte aplikaciu StarFire.

ch177nn,1728893229756-76-140CT24

StarFire softvérové aktualizacie na dialku

Vzdialena aktualizacia softvéru umoZziuje spoloénosti
John Deere dodavat aktualizovany softvér na dialku
pomocou modemu JDLink na stroji. Len ¢o sa softvér
prevezme do stroja, operator musi spustit instalaciu
softvéru.

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

oo
oo
MENU

PC28688—UN—25AUG22
Ponuka

2. Zvolte kartu Systém (A).

Machine Settings »

Applications >
System /

PC28821—UN—21SEP22
Karta Systém

A—Karta Systém
3. Zvolte aplikaciu Spravca softvéru.

i) |
F \\

-2 ? ® ‘
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e,

pe e
PC28693—UN—25AUG22
Spravca softvéru

4. Na karte InStalacie a aktualizacie (A) vyberte polozku
Skontrolovat' aktualizacie online (B).
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Prijima¢ StarFire

Installations & Il!, G
Updates
& Check for updates online

Activations -

Version 3 Install from USB Drive
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Tlacidlo Skontrolovat aktualizacie online

A—Karta instalacia a aktualizacie
B—Tlacidlo Skontrolovat’ aktualizacie online

5. Vyberte Zobrazit aktualizacie pre iné zariadenia (A) a
potom stlacte Dalej (B).

@ D View Updates for the Display

@® 0{} View Updates for Other Devices

xR
i

PC28823—UN—08MAY23
Tlacidlo Zobrazit' aktualizacie pre ostatné zariadenia

A—Tlagidlo Zobrazit’ aktualizacie pre ostatné zariadenia
B—Tlacidlo Dalej

6. Vyberte softvér, ktory chcete stiahnut, a stlacte

InStalovat.
+ Install

Tlacidlo Instalovat

PC28824—UN—08MAY23

ch177nn,1663767382508-76-27SEP22
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Video

Video

PC28800—UN—29AUG22

Video

A POZOR: Vyhnite sa riziku urazu alebo smrti. Pri

snahe vyhnut' sa koliziam alebo registracie
okolostojacich osob sa nespoliehajte na
kameru. Pri praci so strojom budte vzdy
ostraziti a davajte pozor na inych ludi a okolie.
Precitajte si a oboznamte sa s obsahom casti
Predchadzanie nehodam pri civani v ¢asti
Bezpecnost'.

DOLEZITE: Zabraite poskodeniu alebo kolizii
stroja. Pred pouzivanim aplikacie Video zistite,
Ci je obraz kamery alebo aplikacie Video
zrkadlovy.

POZNAMKA: Pri spracovani velkého mnoZstva tdajov
moZu byt obrazky stvoréekované.

Aplikacia na spracovanie videa sa pouziva na
sledovanie oblasti okolo stroja.

Procesor 4200 podporuje iba jeden video vstup.
Procesor 4600 dokaZe zobrazit maximalne dva vstupy
videa a podporuje az Styri kamerové vstupy.

Viac informacii o réznych typoch displejov najdete
v oddiele Predstavenie displeja.

Prechod na Video

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.
2. Stlacte kartu Aplikacie.
3. Spustte aplikaciu Video.
Prepinanie kamier

PC23948—UN—22MAR17
Ikona kamery

Ak je pripojenych viac kamier, ako jedna, vyberte si
z obrazovych vstupov stlacanim ¢isiel kamier.

Zrkadlové obratenie obrazu

")
b
PC23949—UN—22MAR17

Tlacidlo Zrkadlové obratenia obrazu

Stlacenim tlacidla zrkadlové obratenie obrazu
simulujete obraz v spatnom zrkadle. Tymto sa otoci
prava a lava strana obrazu.

Kontrast

PC23950—UN—22MAR17
lkona kontrastu videa

POZNAMKA: Oviddanie kontrastu nie je k dispozicii pre
kamery s digitalnym zdrojom.

Kontrast obrazu upravte pomocou tlacidiel plus (+) a
minus (-). Stlacenim tlacidla plus obraz zjasnite.
Stlacenim tlacidla minus obraz stmavite.

ZIDXK1X,1749805629207-76-13JUN25

Spust'ace videa

Video je mozné zobrazovat pri vykonavani réznych
funkcii stroja (napr. cuvanie alebo zapojenie
vyvodového hriadefa). Ak systém zaznamena
kompatibilné funkcie stroja, video spustace budu
dostupné.

1. Pre konfiguraciu nastaveni zvolte tlaidlo Pokrocilé
nastavenia.

2. Vyberte spustac.
3. Vyberte obrazovy vstup aktualneho spustaca. Obraz
tejto kamery sa zobrazi po aktivacii spustaca.

POZNAMKA: Na zabranenie zobrazovania obrazu
spustacom vyberte mozZnost' Ziadna kamera.

4. Zadajte dizku éasového limitu videa. Toto je ¢as
zobrazenia videa po tom, ako sa spustac deaktivuje.

AL70325,00005AF-76-08NOV19
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Bezdrétové nastavenia

Bezdrotové nastavenia

—
-

PC28801—UN—29AUG22
Bezdrétové nastavenia

PouZzite Bezdrotové nastavenia na pripojenie k
bezdrétovej sieti alebo vytvorte bezdrbtovu siet na
pripojenie mobilnych zariadeni k stroju. Aplikacia na
nastavenie bezdrétového pripojenia vyuziva modem
JDLink alebo externy bezdrétovy internetovy adaptér.

POZNAMKA: Funkcia strénky s nastaveniami
bezdrétového pripojenia je pre modem JDLink
dostupna iba vtedy, ked je modem alebo MTG
Laktivny“ na zbernici CAN zariadenia.

Prechod do ¢asti Bezdrotové nastavenia
1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaciu Bezdrotové nastavenia.

Informacie tykajuce sa pripojenia stroja k bezdrétovej
sieti alebo stroja k stroju najdete v €asti Pomocnik na
obrazovke.

Stroj k bezdrotovej sieti
-

PC24041—UN—O05APR17
Stroj k bezdrétoveyj sieti

POZNAMKA: Externy bezdrétovy internetovy adaptér
moZno pouZit na vytvorenie pripojenia medzi
pocitacom. Zoznam kompatibilnych zariadeni
ziskate u svojho predajcu John Deere.

Funkcia Stroj k bezdrbtovej sieti sluzi na pripojenie
stroja k bezdrétovej sieti pomocou modemu JDLink.

Funkcia Stroj k bezdrétovej sieti sa pouziva na tieto
ucely:

® Bezdrotové aktualizacie softvéru

e Diagnostika na dialku

® Remote Display Access (RDA)

® Online licencie

[ ]

Synchronizacia udajov pomocou osobného
pristupového bodu

Mobil k stroju

)

PC24042—UN—05APR17
Mobil k stroju

Funkcia Mobil k stroju vytvori bezdrdtovu siet pomocou
modemu JDLink s ciefom pripojit bezdrétové zariadenia
k stroju.

Pouzite aplikaciu Mobile to Machine pre John Deere
Connect Mobile.

ZIDXK1X,1751349960381-76-01JUL25
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Pristup k vzdialenému displeju

Pristup k vzdialenému displeju

PC28802—UN—29AUG22
Vzdialeny pristup k displeju

Funkcia Remote Display Access (vzdialeného pristupu
k displeju, RDA) umoznuje vzdialenej osobe zobrazit
pouzivany displej.

Prejdite na RDA

1. Stlacte tlaCidlo Ponuka.
2. Stlacte kartu Aplikacie.
3. Zvolte aplikaciu RDA.
Pouzivanie RDA

Z pocitaCa alebo prenosného zariadenia sa prihlaste na
stranky JDLink.com alebo MyJohnDeere.com a vyberte
pozadovany stroj. Spustite relaciu Pristup k
vzdialenému displeju, aby ste mohli zaat' sledovat’
displej na dialku.

Po pripojeni relacie sa obraz displeja odosiela
prostrednictvom kabla siete Ethernet do modemu
JDLink. Informacie z modemu JDLink sa
prostrednictvom mobilnej siete odosielaju do siete
spolo¢nosti John Deere, vdaka Eomu moze byt na
stranke JDLink.com alebo MyJohnDeere.com
zobrazeny obraz displeja.

Obsluha stroja méze priamo v kabine ziskat vzdialenu
podporu s nastavenim displeja, optimalizaciou a
rieSenim problémov.

AL70325,00005A0-76-26SEP22
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Nastavenia COM portu

Nastavenia COM portu

hs -
PC28803—UN—29AUG22
Nastavenia COM portu

Aplikacia Nastavenia COM portu sa pouZziva na
konfiguraciu signalu RS232, aby displej mohol
komunikovat' s rozli€énymi riadiacimi jednotkami alebo
zariadeniami.

Prejdite do nastaveni portu COM

1. Stlacte tla¢idlo Ponuka.

2. Vyberte kartu Systém.

3. Zvolte aplikaciu Nastavenia portu COM.

POZNAMKA: Na pripojenie zariadeni prostrednictvom
portov COM je potrebny doplnkovy zvédzok kablov.
Obrétte sa na vasho predajcu John Deere.

Displej je vybaveny dvomi sériovymi portami typu COM,
pomocou ktorych je mozné pripojit nasledujuce typy
zariadeni:

Field Doc Connect

Prijima¢ GPS (globalny pozi¢ny systém)

Snimanie dusika (N) (vyrobcovia: Yara a Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Vozidlo na odvoz obilia

Poziadavky na Field Doc Connect:

e Baudova rychlost je nastavena na 9600.

® Zaznamenavanie Udajov na riadiacej jednotke Raven
je zapnuté.
® Prahova hodnota pre zaznamendvanie udajov je

menej ako 3 sekundy (odporuc¢a sa pouzit
nastavenie 1 sekunda alebo menej).

Poziadavky na sériovy prijima¢ GPS:

POZNAMKA: Navadzanie AutoTrac nie je kompatibilné
s GPS RS232 tretich stran.

e Baudova rychlost je nastavena na 19200.

e Vystupna frekvencia je nastavena na 1 alebo 5 Hz
(navadzanie, ru¢né navadzanie, a Parallel Tracking
vyZaduje nastavenie 5 Hz).

® Prijimac je nastaveny tak, aby odosielal tieto spravy:

- GGA
- GSA

- RMC

- Datové bity 8

- Parita — Ziadna

- Stop bity 1

- Kontrola prietoku — Ziadna

Nastavenie systému Snimanie dusika (N)

1. Nainstalujte, kalibrujte a nastavte systém Snimanie
dusika podla navodu na pouzitie od vyrobcu.

2. Nakonfigurujte nastavenia portu COM pre typ a
vyrobcu zariadenia.

3. Vyberte Snimanie dusika pre cielovi davku/Rx na
stranke sumara prace v aplikacii Nastavenie prace.

Nastavenie aplikacie GreenSeeker

1. Systém GreenSeeker nainstalujte, kalibrujte a
nastavte podla navodu na pouZitie od vyrobcu.

2. Nakonfigurujte nastavenia portu COM pre typ
zariadenia.

3. Vyberte GreenSeeker pre cielovu davku/Rx na
stranke sumara prace v aplikacii Nastavenie prace.

Nastavenie LH 5000

1. Systém LH 5000 nainstalujte, kalibrujte a nastavte
podla navodu na pouZitie od vyrobcu.

2. Konfigurujte nastavenia portu COM pre typ
zariadenia Field Doc Connect a vyrobcu ako LH
Technologies.

3. V aplikacii Spravca zariadeni vyberte LH 5000.
Nastavenie vozidla na odvoz obilia

1. Systém vozidla na odvoz obilia nainstalujte,
nakalibrujte a nastavte podla navodu na pouzitie.

2. V Casti Typ zariadenia vyberte Vozidlo na odvoz
obilia.

3. Vyberte vyrobcu vozidla na odvoz obilia.

Diagnostika portu COM

Diagnostiky COM portu sa pouZivaju na ur€enie toho, &i
poziadavky na spravne fungovanie funkcie pripojenej
riadiacej jednotky boli splnené. Hodnoty zobrazené v
diagnostike portu COM su uréené typom zariadenia.

ch177nn,1728641242778-76-110CT24
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Nastavenie ovladania

Nastavenie ovladania

PC28805—UN—29AUG22
Nastavenie ovladacich prvkov

Na konfiguraciu pouzite aplikaciu Nastavenie
ovladacich prvkov, alebo iné vstupy stroja, ktoré sa
pouzivaju na ovladanie funkcii stroja alebo
prisluSenstva, na prekonfigurovanie SCV alebo
prekonfigurovanie inych ovladacich prvkov.

Prechod na Nastavenie ovladacich prvkov

1. Stlacte tlacidlo Ponuka.

2. Stlacte kartu Aplikacie.

3. Zvolte aplikaciu Nastavenie ovladacich prvkov.

Aplikacia Nastavenie ovladacich prvkov a dostupné
konfigurovatefné vstupy sa medzi jednotlivymi typmi
strojov ligia. DalSie informéacie o aplikacii Nastavenie
ovladacich prvkov najdete v navode na obsluhu stroja.

AL70325,00005A1-76-26SEP22
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Udrzba a servis

Cistenie displeja

DOLEZITE: Vzdy ¢&istite len vypnuty displej. Cistenie
obrazovky pocas prevadzky moéze zapricinit’
nechcené stlacenia tlacidiel.

Ak chcete vydistit’ displej, vypnite ho a utrite obrazovku
makkou latkou navlihéenou Cistiacim prostriedkom bez
¢pavku, ako napr. Cistiaci prostriedok na sklo alebo
viacucCelovy Cistiaci prostriedok John Deere.

DX,PC,CLEAN,DISP-76-210CT16

Obnovenie tovarenskych hodnét

Pri prenose displeja medzi pouzivatelmi vykonajte
funkciu Obnovenie tovarenskych tdajov. Pri tomto
procese sa z displeja odstrania vietky udaje
pouzivatela a tento proces nemozno vratit' spat. Medzi
Udaje pouzivatela patria udaje o nastaveni a
dokumentacné data, informéacie o navadzani, celkové
hodnoty a usporiadania vlastnych stranok spustania.
Nastavenie jazyka, regionalne nastavenia a aktivacie sa
nevymazu. Po obnoveni treba vykonat restart.

Obnovenie udajov z vyroby by sa malo vykonat na
CommandCenter 4. generacie pred predajom stroja.

Obnovenie tovarenskych nastaveni by sa malo vykonat
na univerzalnom displeji 4. generacie pred predajom
displeja.

1. Stladte tlacidlo Ponuka.

mju)

oo
MENU

PC21495—UN—04SEP15
Ponuka

2. Vyberte kartu Systém.

System

"-1..,__‘_\__'_'_'_,..,--"

PC21264—UN—12JUN15
Karta Systém

3. Zvolte Spravcu suborov.

E N

. >

PC24753—UN—310CT17
Spravca stiborov

®

Nastavenia

4. Zvolte Nastavenia.

PC20398—UN—09DEC14

5. Zvolte kartu Nastavenia.

4 Settings

PC28671—UN—18MAR22
Karta Nastavenia

6. Zvolte Spustit obnovenie tovarenskych nastaveni.

Begin Factory Reset

PC28672—UN—18MAR22
7. Postupujte podla vyziev na obrazovke.

ch177nn,1685618029193-76-01JUN23
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Odstranovanie poruch

Obnovenie systému

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

/IN: TRW8235RL9F123456
PIN: PCG5MUAT0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

A—PIN na obnovenie

Rezim obnovenia systému sa pokusi ochranit a
pripadne uloZit pouzivatelské Udaje. Rezim obnovenia
systému sa spusti, ked systém deteguje konflikt, ktory
mdze narusit planované funkcie.

Ked displej prvykrat vstupi do obnovy systému, na
obrazovke sa spusti 30-sekundovy Casova¢ obnovy
systému. Ak chcete pokracovat v obnove systému,
obratte sa na predajcu spolo¢nosti John Deere a
poskytnite PIN kod obnovy (A).

Ak nechate Casovac vyprsat, displej sa vrati do
normalnej prevadzky. Ak tato obrazovka pretrvava,
obratte sa na predajcu John Deere a poskytnite kod PIN
pre obnovenie (A).

bvvmsit,1715698463998-76-23MAY24

PC620654—UN—14MAY24

Aktualizacia softvéru sa nepodarila

Pri dokon€ovani aktualizacie softvéru ovladaca Display
VTV pomocou Service ADVISOR aktualizacia zlyhava z
jedného z nasledujucich dévodov: Ked sa vyskytne
chyba pri instalacii, uzito¢né zatazenie nie je mozné
naprogramovat a stahovanie zlyha.

Mbzu sa vyskytnut nasledujuce chyby Service
ADVISOR. Postupujte podla navrhovanych ukonov:

POZNAMKA: Pod&as ladenia sa stroje alebo aplikacie
pre presné polnohospodarstvo pouZivat nedaju.
Ladenie trva 5 az 10 minut. Po dokonéeni méze
zakaznik stroj pouZivat, kym predajca neexportuje
data z ladenia.

instalacii

ID chybovej spravy | Text nazvu Situacia Oprava
AM.MO.1 Chyba pri inStalacii Doslo ku konfliktu, ktory RIESENIE A:
sposobil zlyhanie 1. Uvodné kroky
stahovania. - Zopakuijte inétalaciu.
AM.MO.3 Obmedzenie pri Spolocnost John Deere - Odpojte a znovu pripojte napajanie batérie k displeju,

vyzaduje autorizaciu,

potom zapnite stroj a skuste systém obnovit’
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Odstrariovanie poruch

ktora sa nenachadza v
tomto baliku softvéru.

- Opéatovne pripojte napajanie a zacnite aktualizaciu bez
vlozeného USB. Po zobrazeni vyzvy vlozte USB a vyberte
OK.

AM.MO.4 Chyba pri instalacii Subor s uzitoénym
zataZenim je poskodeny | 2. Kontrola USB kluca a portu
alebo nespravny. - Skontrolujte, &i je USB v diagnostickom USB porte.
AM.MO.5 Obmedzenie pri Subor s uzito€nym - Potvrdte, Ze displej rozpoznal USB:
instalacii zataZenim je poskodeny MENU>SYSTEM>DIAGNOSTICKE CENTRUM.
alebo nespravny. HARDVER DISPLEJA>USB kontrolka
AM.MO.6 Chyba pri instalacii Procesor nerozpoznava Ak sa nezisti, skiste iné USB alebo
USB. skontrolujte, i nie su problémy so Sifrovanim/
AM.MO.19 InStalacie a aktualizacie | Systému sa nepodarilo formatom
ziskat vSetky potrebné ’
informécie na instalaciu - Skontrolujte a v pripade potreby vymerite USB kabel.
softvéru. 3. Mazanie suborov a opitovné nacitanie dat
SA.MO.10 Chyba pri instalacii Subor s uzitoénym
zataZenim je poskodeny - Zatvorte Spravca softvéru
alebo nespravny. - Odstrante obsah z:
SA.MO.11 Obmedzenie pri Subor s uzitoénym i . .
inStalacii zatazenim je poSkodeny C.\sds\D|splayDependenC|es
alebo nespravny. C:\sds\payloadsn
- Znova stiahnite datovy balik Display VTV zo systému
Service ADVISOR.
- Preformatujte USB a skontrolujte, ¢i sa Spravca softvéru
automaticky otvori.
- Po stiahnuti vyberte USB a kliknite na synchronizovat’
USB 'Sync USB'.
- Uistite sa, Ze USB obsahuje v korefiovom adresari
priec¢inok JD Display Updates-JD 5.
SA.MO.7 Chyba pri instalacii Softvér sa na USB kluci RIE$ENIE A:
nenasiel. e DalSie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.
SA.MO.1 InStalacie a aktualizacie | Procesor nerozpoznava RIE$ENIE A:
USB. ® DalSie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.
SA.MO.2 InStalacie a aktualizacie | Systému sa nepodarilo RIE$ENIE A:
ziskat vSetky potrebné e DalSie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.
informacie na instalaciu
softvéru.
AM.MO.12 Chyba pri inStalacii Systému sa nepodarilo RIE$ENIE A:
ziskat vSetky potrebné e DalSie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.
informacie na instalaciu
softvéru.
AM.MO.11 Chyba pri instalacii Systému sa nepodarilo RIESENIE B:
ziskat vSetky potrebné 1. Prejdite na: Menu>System>Spravca suborov>Export
Isnc:?t\r/rgrime na instalaciu - Exportovat alebo vymazat véetky dostupné data.
—— —— 2. Ak problém pretrvava:
SA.MO.6 Chyba pri instalacii Displej nema dostatok
mvl_estva na stlahnvutlg - Exportovat a ulozit’ vSetky udaje o zakaznikoch.
uzitoéného zatazenia. ) ] ]
- Chodte do Menu > Systém > Spravca suborov.
- Tuknite na ikonu Nastavenie (okrthle tlagidlo so ipkou a
bodkou a bodkou na hornej Ciernej liste).
- Zvolte Obnovenie tovarenského nastavenia.
AM.MO.9 Chyba pri instalacii Displej nema dobré RIESENIE C:
mobilné pripojenie. ® Potvrdte, Ze displej prijal softvérové data cez ISOBUS VT.
SA.MO.4 Chyba pri instalacii Vzdialena aktualizacia ® Zabezpecte silné mobilné pripojenie cez MTG.
softvéru neprebehla. e Pockajte 1 aZz 3 minaty a potom zariadenie vypnite a znova
SA.MO.5 Chyba instalacie Displej nema dobré zapnite.
g/AZI\D/IlélﬁNA VERZIA | mobilné pripojenie. o Dalsie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.
SA.MO.8 Chyba instalacie Displej nema dobré

(NASTROJ Z VYROBY/
VZDIALENA VERZIA
SA.7)

mobilné pripojenie.
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prebieha.

SA.MO.9 Chyba instalacie (IBA Displej nema dobré
NA DIALKU) mobilné pripojenie.

AM.MO.25 Chyba pri instalacii Softvér je obmedzeny, RIE$ENIE D:
kym sa nevykona obnova | ® DalSie pokyny najdete v materialoch na rieSenie problémov.
systému.

AM.MO.7 Chyba pri instalacii Napatie systému je prili§ | RIESENIE E:
nizke a intalacia softvéru | ® Instalaciu softvéru zopakujte, ked bude systém plne nabity.
nemdze pokracovat.

SA.MO.3 Instalacie a aktualizacie | Aktualizacia softvéru uz | RIESENIE F:

® Pockajte, kym sa programovanie neskongi.

® Ak sa to stane, ked nie je programovanie spustené, odpojte a
znova pripojte batériu displeja, potom zapnite stroj a skuste
funkciu obnovit.

o Dalsie pokyny najdete v materidloch na rieSenie problémov.

ZIDXK1X,1749805706573-76-17JUN25

Vlastné nastavenia displeja

Vlastné nastavenia displeja je mozné upravit v sekcii
RozsSirené nastavenia — vlastny rezim v konfiguracii
viacerych displejov. Displeje sa odporu¢a nastavit
nasledovne:

Nastavenia displeja > Menu > Systém > Displej a zvuk >
Viacnasobny displej > Upravit' > Pokrocilé nastavenie.
Priklad:

V konfiguracii uvedenej nizsSie bude 4640 vasSim
displejom/monitorom pre presné polnohospodarstvo a

bude ovladat sejacku a 4600 bude displejom/monitorom
traktora:

Konfiguracia 4640:
® Aplikacie presného polnohospodarstva —
LZAPNUTE" — ,PRIORITA 1¢

e Prehliada¢ ISOBUS nastrojov — ,ZAPNUTE" —
,PRIORITA 1*

e Zbernica vozidla — ,ZAPNUTE" — ,predvolené*
e Ovladag uloh — ,ZAPNUTE* — ,PRIORITA 1*
® Suborovy server ,Vypnuty“ — ,Nie je k dispozicii®

- Suborovy server méze byt na oboch displejoch
oznaceny ako ,vypnuty*

4600 konfiguracia
® Aplikacie presného polnohospodarstva —
~VYPNUTE" — ,PRIORITA 2“

® Prehliadad prislusenstvoa ISOBUS — ,VYPNUTE" —
,PRIORITA 2*

® Zbernica vozidla — ,ZAPNUTE* — ,predvolené*
e Ovladag uloh — ,VYPNUTE® — ,PRIORITA 2
e Suborovy server ,Vypnuty“ — ,Nie je k dispozicii®

- Suborovy server méze byt na oboch displejoch
oznaceny ako ,vypnuty*

POZNAMKA: Duélny displej oznacuje konfiguraciu
zahfriajucu dva procesory, ako napriklad
CommandCenter + Universal alebo Universal +
Universal.

Viacnasobné displeje sa vztahuju na nastavenia,
ktoré zahfriaju sekundarny monitor, napriklad
CommandCenter + rozsireny monitor alebo
Universal + rozsireny monitor.

ZIDXK1X,1751029556756-76-27JUN25

180-3



Index

A
Adaptivne krivky ... 65-10
Nastavenia ..........coooviiiiiiiiiiii 65-4
Prekazky......oooi 65-12
Prevadzka ... 65-11
Priamadraha................oiiii 65-11
AKEIVACIA ... 35-4
L] < 4 - 15-4
Aktualizacia
Namontujte ..... ... 35-1
SOfVAT L 35-1
Vratenie. ... 35-1
Zvislé zatazenie ... 35-1
Aplikacia Spravca usporiadania
Sady str. spustenia................oooo 50-1
Stranky Spustit ...... .. 50-1
Aplikacie
Centrum diagnostiky .................cccL 130-1
Datum a €as .....ovvviiiiiii 25-1
Displeja zvuK ... 20-1
Hranice ... 80-1
ISOBUS VT .. 140-1
Jazyk ajednotky.............. L 30-1
Monitor prace .......ccooviiiiiii 95-1
Monitor stroja ... 110-1
Navadzanie..........ccoooiiiiiiiiiiiiiiiiiiian, 65-1
Polia......covviiii 80-1
Pouzivatelia a pristup...............ooooiii 45-1
Prijimac StarFire...............coooiiiiiiiiiiinn 145-1
Profil prisluSenstva ..., 60-1
Profil stroja ... 60-1
Service ADVISOR Remote........................ 401
Spravca nastaveni..................o 55-1
Spravca prisluSenstva .................oo 60-1
Spravca softvéru..............ooi 35-1
Spravca sUbOroV. .......vvvviiiiiiiiiiie i, 125-1
Spravca usporiadania...................aae 50-1
Udrzba a kalibracie......................c..oo..... 135-1
Y1 1= 150-1
AUtOTrac ... 65-1
Citlivost riadenia............ccoooiiiiiiiiiiin.., 65-6
Deaktivacia.........ccoiiiiiiiiiiiiiiiiiia 65-21
Monitor &innosti........ ... 65-23
Odpojenie, vypnutie ..., 65-23
Opatovna aktivacia pri nasledujucom prechode ....
65-23
Prediktor obratky ...............cooi, 65-1
Prepinag obnovenia...............ccooiiiiiii 65-22
Spravy Odpojené ...... ..o 65-24
Stavovy graf.......ccoooiiiiiiiii 65-20
Zapnutie ... 65-21
Zapojit .. 65-22
B
Bezdrétové nastavenia..............coooiiiiiiin 155-1

Bezpec&nost’
Bezpe€na udrzba, prax.............ccoiiiiieial, 05-2
Traktor, bezpe€na prevadzka ..................... 05-4
Bezpecnost, pozor na vysokotlakové kvapaliny
Pozor na vysokotlakové kvapaliny ............... 05-6
Bezpeclnost, stupienky a drzadla
Spravne pouzitie drzadiel a stupienkov.......... 05-2
C
Centrum diagnostiky
Diagnostické kody porach ...l 130-3
Diagnosticky rezim .............cooeeeiiiiiiinn. 130-2
Diagnostika ovlada€a ...................cooee 130-1
Diagnostické adresy ............ccoeeeveiiiin. 130-2
Diagnostické kédy poruch..................... 130-2
Informacie oovladali.......................... 130-2
Informacie zbernice CAN......................... 130-3
Siet 130-5
Skryt Centrum diagnostiky ....................... 130-2
Centrum stavu ... 15-3
Citlivost riadenia............c.coovii i 65-6
CommandCenter
Modely displeja ... 15-1
Modely procesorov ............cooveevieiiiiiinnnnn. 15-1
C
CaS . 25-1
Cistenie
Snimace riadku ... 05-4
D
DaAtUM .. 25-1
Deaktivacia ... 35-4
Diagnost. centrum
Informacie zbernice CAN....................... .. 130-3
Displej a zvuk
Hlasitost ... 20-1
Jas 20-1
VUK 20-1
Druhy disple] ......cooviiiii 20-1
E
Elektronicky displej, spravne pouzivanie ........... 05-3
H
Hlasitost ......coooii 20-1
|
Intervaly Udrzby .........ccooiiiii 135-1
ISOBUS V..o, 140-1
J
JaS. 20-1
JazyK .o 30-1




Index

Jednotka USB

Idedlne postupy......ccoovviiiiiiiii 125-5
Poziadavky .........cccoiiiiii 125-5
Jednotky merania............... 30-1
K
Kalibracia displeja ..o 20-4
Kalibracia dotykovej obrazovky ...................... 20-4
Kalibracia preklzu kolies .....................ol 135-1
Kalibracia radaru...........ccoooiiiiiiiiiiiinnn, 135-1
Kalibracie
Preklz kolies.........coooiiiiiiii i 135-1
Radar ..o 135-1
Kompatibilita..............coooo 75-2
Krivky AB ... o 65-8
Nastavenia ...........coooiiiiiiiiiiiii 65-4
Obsluha. ... 65-9
PrekKazky. ... ... 65-9
Priamadraha..............cooooiiiiii 65-9
Kruhova trasa
Nastavenie ... 65-5
Obsluha........coooiiii 65-19
M
Monitor &innosti ... 65-23
Monitor prace .........ccooiiiiiiiii e 95-1
ZAZNAM . 95-1
Monitor stroja. ... 110-1
N
Najst trasu navadzania ................cooeeeeeiiin 65-6
Nastavenia
Hlavné navadzanie.................oooiiiiiiinnnn, 65-1
Navadzanie...........cooviiiiiiiiiiiiiii 65-1
Nastavenia COM portu............ooviiiiiiennaann. 165-1
Nastavenia kruhovej trasy .................oooiii 65-5
Nastavenia liSty kontroliek............................ 65-4
Nastavenia zakrivenejtrasy .......................... 65-4
Nastavenie prace ............cooviiiiiiiiiiiiiiieennans 85-1
Navadzanie
Adaptivne krivky ... 65-10
Prekazky.......oooooiii 65-12
Priamadraha ... 65-11
AutoPath........ooo 65-13
Podrobnosti na mape AutoPath .............. 65-18
AutoTrac.... ..o 65-1
Deaktivacia..........coooiiiiiiiiiii 65-21
Prepinac obnovenia............................ 65-22
Spravy Odpojené......................oel L. 65-24
Stavovygraf.................. 65-20
Zapojit ... 65-22
Citlivost riadenia.............ccooiiiii i, 65-6
Krivky AB ..o 65-8
Obsluha. ... 65-9
Prekazky.......ccooiiii 65-9

Priamadraha ..., 65-9
Kruhova trasa
Obsluha. ... 65-19
Manual...........ooiiiii 65-1
Maximalne rychlosti ..., 65-24
Minimalne rychlosti.................oooon. 65-24
Najst trasu..........coooiiiiiii 65-6
Nastavenia
Hlavny vypina€ zap./vyp.........cccoeeeeiiinin 65-1
Posuntrasy ..o 65-2
Prediktor obratky ... 65-1
Svetelny pruh ... 65-4
Toény sledovania..............coooeveiinn. .. 65-2
Zakrivenatrasa..........cooiiiiiiiiiiiiiiia 65-4
Nastavenie
Kruhovatrasa............ooooiiiiiiiiiiii... 65-5
Nastavit trasu ... 65-20
Odstranovanie porach ............................ 65-31
Optimalizacia riadenia ............................ 65-26
Prepinanie tras. ... 65-20
Priama trasa
Obsluha..............o 65-8
Rychla linia..............ooooiii 65-8
SpoSObY ..o 65-7
Rychla linia.........coooooii 65-8
Sledovanie kruzZnice
SPOSODY ... 65-18
Trasa s vyplnenou hranicou...................... 65-19
Prevadzka............coooiiiiii 65-19
Vytvorit trasu........oooiiiii 65-6
NAVADZANIE
Adaptivne krivky
Prevadzka............coiiii 65-11
AutoTrac
Zapnutie ... 65-21
Hranica kruhovej trasy ...............cooovinnn 65-19
ROZStUP tras. ... 65-6
o)
Odpojenie, vypnutie
AutoTrac.......oooviii 65-23
Odsadenia
SO o 60-1
Odstrariovanie poruch
Navadzanie...........cooiiiiiiiiiiiiiiiiiinnns 65-31
Ochranné zndmKY .........oooiiiiiiii i 2
P
Polia
Filter. ..o 80-1
Hranice ... 80-2, 80-3
Spravovat ... 80-1
Upravit ..o 80-1
VYEVOIIE . 80-1
Pomocnik na obrazovke ...l 15-1




Index

Ponuka.........oo 15-4
Posun trasy.........ccooiiiii i e 65-2
Posuny
PrisluSenstvo........coooviiiiiiiiiiiii 60-1
Pouzivatelia a pristup
Pristupové prava ..., 45-1
Profily pouzivatelov ................cooooiiiiiin. 45-1
Prediktor obratky..............coooiii 65-1
AutoTrac ..o 65-1
Predslov ... ..o 2
Prechadzanie
Stranky spustenia ... 50-3
Prepinac obnovenia........................l 65-22
Priama trasa
Obsluha. ... 65-8
Rychlalinia.........ccoooiiiii 65-8
SPOSODY .. 65-7
Pridavny monitor.................oo 15-2
PriiimaC GPS.......co 145-1
Prijima€ StarFire...............oooo 145-1
Pristup K Stroju.........ooiiiii 65-7
Profil prisluSenstva ... 60-1
Profil stroja ... 60-1
Programové tlacidla skratiek ......................... 15-3
R
Rozmery
PrisluSenstvo........ccooviiiiiiiiiiiiii 60-1
SO o 60-1
RoOzStUp tras ... 65-6
Ruéné navadzanie.............coooiiiiiiiiiiiiiiia 65-1
Rychla linia..........cooooiii i 65-8
S
Service ADVISOR Remote ............oooiiiiiia... 401
InStalacia aktualizacii ....................ooooni 40-2
Kompatibilita vozidla ............................. 40-1
Odstrafovanie porach ...l 40-3
Preprogramovanie..................cooueee 40-1, 40-3
Princip €innosti..............o 40-1
Stiahnut' aktualizacie............................... 40-2
Servisné kontroly ..o 135-1
Sledovanie kruznice
OKIaj o 65-19
SPOSODY .. 65-18
Snimace riadku
CIStENI® . ...eveee e 05-4
Snimky obrazovky ... 125-5
Softvér
AKtIVACIa ... 35-4
Aktualizacia ... 35-1
Deaktivacia.......coooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiea 35-4
Namontujte ..... ... 35-1
VEIZiE ..o 35-1
Vratenie. ... 35-1

Zvislé zatazenie ...l 35-1
Spravca nastaveni.........cooooviiiiiiiiiiiii 55-1
Spravca prisluSenstva...........cocoiiiiiiiiii., 60-1
Spravea SUbOrOV.......ovviiiiiiii e 125-1

EXpOrt. ..o 125-1

Snimky obrazovky................. 125-5

IMPOrt .. 125-1
Spravca usporiadania

Stranky spustenia ... 50-3

VSetky stranky Spustit ... 50-2
Stav stroja ..o 135-1
Strdnka jazdy. ... 15-3
Stranka Spustit’

VYMENa .. 50-3

T
Tony sledovania .........cccooviiiiiiiiiii 65-2
Traktor, bezpeéna prevadzka ........................ 05-4
Trasa s vyplnenou hranicou......................... 65-19
Prevadzka ... 65-19
U
Udrzba

Cistenie snimacov riadku.......................... 05-4
Udrzba a kalibracie................cccceveeiueiin.., 135-1
Ukazkova aktivacia..........ccovviiiiiiiiiinnnn i, 15-4
Ulohy ISOBUS ... v 85-2

\")
Viaceré displeje ... 20-1
VidEO .. 150-1

SpUState .....oovviiiii 150-1
Vystrazné pojmy, pochopenie........................ 05-1
Vytvorit trasu navadzania............................. 65-6

Z
ZNACKY ettt 85-6




	Úvod
	Predslov
	John Deere k vašim službám
	Ochranné známky
	Kníhkupectvo s technickými informáciami John Deere
	Návod na obsluhu na obrazovke
	Stiahnutie aktualizácií softvéru
	Súčasti displeja CommandCenter 4. generácie

	Bezpečnosť
	Poznajte výstražné značky
	Pochopte výstražné pojmy
	Dodržiavajte bezpečnostné pokyny
	Bezpečnosť pri vykonávaní údržby
	Správne použitie držadiel a stupienkov
	Bezpečnostná manipulácia s elektronickými súčasťami a držiakmi
	Správne používanie elektronického displeja
	Bezpečná činnosť systémov navádzania
	Používajte bezpečnostný pás správne
	Nezdržiavajte sa v blízkosti žacích jednotiek
	Čistenie snímačov riadku
	Bezpečná obsluha traktora
	Zásady počas jazdy
	Vyhrievané a odvetrávané sedadlo obsluhy
	Vlečenie nákladov
	Parkovanie a opustenie traktora
	Bežné nehody

	Bezpečná obsluha systémov automatizácie príslušenstva
	Pozor na vysokotlakové kvapaliny
	Prečítajte si používateľskú príručku pre riadiacu jednotku ISOBUS
	Zabráňte nehodám pri jazde vzad
	Prevencia pred úrazom elektrickým prúdom a požiarom
	Nepribližujte sa k vedeniu elektrického napätia

	Bezpečnostné značky
	Bezpečnostné varovanie – AutoTrac Detected
	Bezpečnostné Varovanie - Nepriechodná hranica
	Bezpečnostné varovanie – Ovládač ISOBUS
	Bezpečnostné varovanie – Nesprávna obsluha ISO Aux
	Bezpečnostné varovanie – Konfigurácia ISO Aux
	Bezpečnostné varovanie – Reštartovanie systému
	Bezpečnostné varovanie – Inštalácia softvéru
	Systémové upozornenie – Vrátenie systému

	Informácie o právnych predpisoch
	Identifikácia kódu dátumu
	Upozornenie federálnej komisie pre komunikácie
	Euroázijská ekonomická únia – EAC
	Euroázijská ekonomická únia – EAC
	Euroázijská hospodárska únia – EAC
	Euroázijská hospodárska únia – EAC
	Euroázijská hospodárska únia – EAC
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Vyhlásenie o zhode EÚ
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode
	Spojené kráľovstvo – Vyhlásenie o zhode

	Úvod k displeju
	Pomocník na obrazovke
	CommandCenter 4. generácie
	Procesor CommandCenter 4. generácie
	Prídavný monitor
	Štruktúra stránky jazdy
	Centrum stavu
	Programové tlačidlá skratiek
	Ponuka
	Aktivácia Basics
	Ďalšie aktivácie
	Ukážkové aplikácie

	Displej a zvuk
	Displej a zvuk
	Jas
	Zvuk
	Viaceré displeje
	Nastavenia Viacero displejov
	Kalibrácia displeja

	Dátum a čas
	Dátum a čas
	Zmena aktuálneho dátumu
	Zmena aktuálneho času

	Jazyk a jednotky
	Jazyk a jednotky
	Nastavenie jazyka a jednotiek

	Správca softvéru
	Správca softvéru
	Aktualizácia softvéru displeja a riadiacej jednotky
	Aktivácie

	Service ADVISOR Remote
	Service ADVISOR Remote
	Princíp činnosti
	Kompatibilita vozidla

	Preprogramovanie vozidla
	Prevzatie aktualizácií
	Inštalácia aktualizácií

	Riešenie problémov – Preprogramovanie

	Používatelia a prístup
	Používatelia a prístup
	Profily používateľov
	Prístupové skupiny

	Správca usporiadania
	Správca usporiadania
	Sady str. spustenia
	Upraviť sady stránok Spustenia
	Panel skratiek
	Všetky stránky Spustiť
	Pridanie, úprava alebo duplikácia stránok jazdy
	Prechádzanie stránkami spustenia na hlavnej stránke

	Správca nastavení
	Správca nastavení

	Správca príslušenstva
	Správca príslušenstva
	Profil stroja
	Profil príslušenstva

	Navádzanie AutoTrac
	Navádzanie AutoTrac
	Ručné navádzanie
	Všeobecné informácie
	Nastavenia navádzania
	Prediktor obrátky
	Tóny sledovania
	Upozornenie na zmenu pracovnej šírky
	Trasy vozíka
	Zdieľaný signál
	Výber trasy navádzania
	Posun trasy
	Posúvanie kriviek AB
	Nastavenia lišty kontroliek
	Nastavenia zakrivenej trasy
	Nastavenia kruhovej trasy
	Rozstup trás
	Citlivosť riadenia
	Nastavenie trasy navádzania
	Nadobudnutie trasy navádzania
	Priama trasa
	Quick Line
	Navádzanie na Priamej trase
	Krivky AB
	Navádzanie na Krivke AB
	Záznam Priamej dráhy alebo navádzanie okolo prekážok
	Adaptívne krivky
	Navádzanie na Adaptívnej krivke
	Záznam Priamej trasy v rámci adaptívnej krivky
	Navádzanie okolo prekážok
	AutoPath
	AutoPath (riadky)
	AutoPath (hranice)

	Nastavenie AutoPath
	Vytvorenie zdrojovej operácie
	Zdrojová operácia Spracovať

	Podrobnosti na mape AutoPath
	Kruhová trasa
	Hranica kruhovej trasy
	Navádzanie na kruhovej trase
	Trasa s vyplnenou hranicou
	Návod na používanie funkcie Trasa s vyplnenou hranicou
	Nastaviť trasu
	Prepínanie trás
	Ukazovateľ stavu systému AutoTrac
	Zapnúť AutoTrac
	Deaktivácia systému AutoTrac, ak ho nevyužívate
	Zapojenie systému AutoTrac
	Prepínač obnovenia
	Znovu zapojte systém AutoTrac pri ďalšom prechode
	Odpojenie a deaktivácia systému
	Minimálna a maximálna rýchlosť
	Správy o deaktivácii systému AutoTrac
	Navádzanie príslušenstva AutoTrac (pasívne)
	Optimalizácia riadenia
	Monitor činnosti
	Úpravy riadenia dopredu
	Riadenie príslušenstva

	AutoTrac RowSense
	Odstraňovanie porúch

	Automatizácia otáčania AutoTrac
	Automatizácia otáčania AutoTrac
	Odporúčanie na preskočenie zákruty

	Automatizácia otáčania traktora AutoTrac
	Nastavenia automatizácie otáčania traktora AutoTrac
	Kompatibilita traktora John Deere:
	Kompatibilita ťažných vzduchových vozíkov
	Kompatibilita príslušenstva
	Obrázok 8 Obrátky

	Automatizácia otáčania kombajnu AutoTrac
	Vzory otočenia

	Automatizácia otáčania postrekovača AutoTrac
	Odstraňovanie porúch

	Synchronizácia stroja
	Synchronizácia stroja
	Kompatibilita synchronizácie strojov
	Ovládacie prvky Synchronizácie stroja
	Používanie synchronizácie stroja – vodca
	Používanie synchronizácie stroja – nasledovník

	Polia a hranice
	Nastavenia poľa a hranice
	Správa klientov, fariem a polí
	Hranice poľa
	Hranice poľa
	Prehľad hraníc autonómie


	Nastavenie práce, mapovanie a značky
	Nastavenie práce
	Celkové údaje o práci
	Celkové údaje o práci
	Mapovanie
	Značky

	Zdieľanie
	Zdieľanie

	Monitor práce
	Monitor práce
	Zaznamenávanie práce

	Stroj nečinný
	Princíp činnosti stroja pri voľnobehu

	Riadenie koľajového riadku
	Riadenie koľajového riadku

	Monitor stroja
	Monitor stroja

	Riadenie prekrývania
	Riadenie prekrývania
	Manuálne riadenie prekrývania

	Riadenie sekcií
	Riadenie sekcií
	Hlavný spínač funkcie Riadenia sekcií
	Hranice
	Spínač Ovládanie pri úvrati
	Manuálne ovládanie sekcií

	Pokročilé nastavenia
	Modul stavu sekcie
	Nastavenia prekrytia
	Ladenie výkonu
	Nastavenie operácie pred sejbou

	Správca súborov
	Správca súborov
	Jednotka USB
	Zaznamenanie snímok obrazovky

	Centrum diagnostiky
	Centrum diagnostiky
	Diagnostika systému
	Diagnostika riadiacich jednotiek
	Diagnostické informácie
	Skryť Centrum diagnostiky
	Diagnostické poruchové kódy
	Informácie zbernice CAN
	Informácie o zbernici CCD
	Hodnoty zbernice CAN
	Sieť
	Info o ethernetovej zbernici

	Údržba a Kalibrácia
	Údržba a kalibrácie
	Servisné kontroly
	Intervaly údržby
	Kalibrácie

	ISOBUS VT
	ISOBUS VT

	Prijímač StarFire
	Prijímač StarFire GPS
	StarFire softvérové aktualizácie na diaľku

	Video
	Video
	Spúšťače videa

	Bezdrôtové nastavenia
	Bezdrôtové nastavenia

	Prístup k vzdialenému displeju
	Prístup k vzdialenému displeju

	Nastavenia COM portu
	Nastavenia COM portu

	Nastavenie ovládania
	Nastavenie ovládania

	Údržba a servis
	Čistenie displeja
	Obnovenie továrenských hodnôt

	Odstraňovanie porúch
	Obnovenie systému
	Aktualizácia softvéru sa nepodarila
	 Vlastné nastavenia displeja 

	Index

