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Sissejuhatus

Eessona
Taname, et ostsite John Deere’i toote.

LUGEGE KAESOLEV KASUTUSJUHEND
tahelepanelikult 1abi, et dppida seadet digesti kasutama
ja hooldama. Selle tegematajatmise tagajarjeks voib
olla enese vigastamine vdi seadme kahjustamine. See
kasutusjuhend ning ohutusmargid seadmel véivad olla
saadaval ka muudes keeltes. Tellimiseks kiilastage
aadressi www.techpubs.deere.com (pdllumajandus ja
vaiketehnika / JDPS) vdi www.johndeeretechinfo.com
(ehitus ja metsandus) vdi p6orduge ettevotte John
Deere edasimiiija poole.

SEDA KASUTUSJUHENDIT TULEB lugeda teie
seadme lahutamatuks osaks ning see peab olema
seadmega kaasas, kui te selle edasi muiite.

MOODUD on selles juhendis antud nii
meetermdddustikus kui ka USA-s kasutusel olevas
mdddustikus. Kasutage ainult sobivaid varuosi ja
kinnitusdetaile. Meeter- ja tollm&&dustikus
kinnitusdetailid vdivad vajada erinevaid meeter- voi
tollmdddustikus mutrivotmeid.

PAREM JA VASAK kilg lahtuvad toote voi to6seadise
edasiliikumise suunast.

KANDKE TOOTE TUNNUSNUMBRID (PIN) selleks
ettenahtud kohta peatlikis Tehnilised andmed voi
Tootenumbrid. Markige kdik numbrid tapselt lles, et
seadme varguse korral selle otsimist lihtsustada. PIN-i
teave on varuosade tellimisel abiks. Hoidke
identifitseerimisnumbrid kindlas kohas, tootest eemal.

GARANTII on osa John Deere’i klienditoest neile, kes
kasutavad ja hooldavad masinat selles juhendis
esitatud nduete jargi. Garantiitingimusi on selgitatud
garantiitunnistuses voi teatises, mille oleksite pidanud
ostmisel kaasa saama.

See garantii kindlustab, et John Deere toetab oma
tooteid defektide ilmnemisel garantiiperioodi jooksul.
Moningatel juhtudel pakub John Deere ka taiendusi
pdllul, tihti kliendi jaoks tasuta ja seda isegi siis, kui
toote garantiiperiood on I6ppenud. Kui masinat on

Kaubamargid

kasutatud valesti voi seda on jdudluse muutmiseks
tehase tehnilistes andmetes esitatud vaartusi uletades
muudetud, kaotab garantii kehtivuse ja vbidakse keelata
modifikatsioonide lisamine.

Kui te ei ole selle seadme esimene omanik, siis on teie
enda huvides teatada seerianumber John Deere'i

esindajale. See hdlbustab teie teavitamist John Deere’i
tooteuuendustest ja muudest asjakohastest teemadest.

DX,|IFC5E-21-08SEP25

John Deere on teie teenistuses

TS201—UN—15APR13
Kliendirahulolu on ettevétte John Deere jaoks tahtis.

Meie edasimululjad putavad pakkuda teile varuosi ja
teenindust kiiresti ning tdhusalt.

* Hoolduse ja teeninduse varuosad teie seadmete
toetamiseks.

* Koolitatud hooldustehnikud ning vajalikud diagnostika-
ja remonditodriistad teie seadmete hooldamiseks.

- Saadaval on ettevotte John Deere varuosad,
remonditeenused ning hooldus- vo6i remonditeave.
Lisateabe saamiseks kiilastage veebilehte deere.
com voi deere.ca.

DX,IFC,JDS-21-30SEP25

Kaubamargid
APEX™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
ArcGIS™ Ettevotte Esri kaubamark
AutoPath™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
AutoTrac™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
BeeLine™ Ettevotte Relish Technologies Ltd. kaubamark
Bluetooth® Ettevotte Bluetooth SIG kaubamark
CommandARM™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
CommandCenter™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
CommandQuad™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
CommandPro™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
e18™ Ettevotte Deere & Company kaubamark




Sissejuhatus

e23™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

Efficiency Manager™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

Field Doc™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
GreenSeeker® Ettevdtte Trimble Navigation Limited Corporation kaubamark
GreenStar™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

Hagie™ Ettevotte Hagie Manufacturing Company kaubamark
iGrade™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

IMS™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

iTEC™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

IVT™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

JDLink™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
PowerShift™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
RowSense™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

SeedStar™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

See & Spray Ettevotte Deere & Company kaubamark

Service ADVISOR™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

StarFire™ Ettevotte Deere & Company kaubamark
StellarSupport™ Ettevotte Deere & Company kaubamark

Trimble® Ettevotte Trimble kaubamark

Wi-Fi® Wi-Fi Alliance’i kaubamark

ch177nn,1685609353995-21-08 JUN23

Ettevotte John Deere tehniliste juhendite
pood

Kaesolev dokument ei pruugi taielikult kajastada toote
funktsionaalsust vdimalike muudatuste tegemise téttu
parast dokumendi trikkimist. Enne kasutamist lugege
uusimat kasutusjuhendit. Kasutusjuhendi koopia saate
edasimujalt vdi aadressilt techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-21-04AUG25

Elektrooniline kasutusjuhend
4. pdlvkonna ekraani kasutusjuhend asub ekraani

abikeskuse rakenduses. Vt ekraani tutvustuses olevat

elektroonilist spikrit.

AL70325,00005A6-21-07NOV19

Tarkvarauuenduste allalaadimine

Veenduge, et ekraanis on uusim tarkvara.
Tarkvarauuendused on allalaadimiseks:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-21-17JUN14

4. polvkonna CommandCenteri ekraani komponendid

CommandCenteri 4. pdlvkonna ekraani sisaldab jargmisi komponente:

Uhilduvus Nimetus

Protsessor 4600 — mitmefunktsiooniline juhtseadis, integreeritud preemium server (IPVS)
4200 protsessor — mitmefunktsiooniline kontroller, integreeritud kesktaseme server (IMVS)
Protsessor 4100 — mitmefunktsiooniline juhtseadis, integreeritud vaartusserver (IAVS)

ch177nn,1685613981788-21-08JUN23
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Ohutus

Tundke hoiatusmarke

Ohutusjuhiste jargimine

T81389—UN—28JUN13
See mark hoiatab ohust. Nahes seda marki oma
masinal voi kdesolevas juhendis, olge tdhelepanelik
vdimaliku vigastusohu suhtes.

Jargige soovitatud ettevaatusabindusid ja turvalisi
toovotteid.

DX,ALERT-21-29SEP98

Tundke hoiatussonu

A

OHT

A ETTEVAATUST
A TAHELEPANU

TS187—21—30SEP88
Hoiatusmarki taiendatakse sénadega OHT, HOIATUS
voi ETTEVAATUST. OHT tahistab kodige kérgema
ohuastmega kohti vdi piirkondi.

Hoiatusmargid OHT vdi HOIATUS asuvad spetsiifiliste
ohukohtade laheduses. Hoiatusmargid ETTEVAATUST
sisaldavad Uldisi ettevaatusabindusid. ETTEVAATUST
osutab ohutusjuhistele ka kdesolevas juhendis.

DX,SIGNAL-21-03MAR93

TS201—UN—15APR13
Lugege hoolikalt kdiki kdesolevas juhendis sisalduvaid
ohutusjuhiseid, samuti kdiki masinal olevaid
hoiatussilte. Hoidke hoiatussildid heas seisukorras.
Asendage puuduvad ohutusmargid voi kahjustada
saanud ohutusmargid. Veenduge, et praegused
hoiatussildid saaks kantud ka masina uutele
komponentidele ja varuosadele. Varuhoiatussilte saab
John Deere'i esindajalt.

Teistelt tarnijatelt saadud varuosade ja komponentide
kohta vdib olla tdiendavat ohutusteavet, mida ei ole
antud kasutusjuhendis valja toodud.

Oppige, kuidas masinat kaitada ning juhtimisseadmeid
oigesti kasutada. Arge lubage kellelgi sellega td6tada
ilma eelneva juhendamiseta.

Hoidke masin tddkorras. Lubamatud muudatused
masina juures voivad kahjustada selle t66d ja/voi
ohutust ning mdjutada masina kasutusiga.

Kui te ei mdista selle juhendi mis tahes osa ning vajate
abi, votke Ghendust kohaliku John Deere'i
edasimuujaga.

DX,READ-21-01AUG22
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Ohutus

Hooldage ohutult

TS218—UN—23AUG88
Enne t606 alustamist tutvuge vastava
hooldusprotseduuriga. Hoidke t66koht puhas ja kuiv.

Kunagi ei tohi maarida, hooldada ega reguleerida
likuvat masinat. Hoidke kaed, jalad ja riided liikuvatest
ajamiosadest eemal. R6hu langetamiseks lillitage kogu
toide valja ja kaitage juhtimisseadiseid. Langetage
téOmasin maapinnale. Jatke mootor seisma.
Eemaldage pealiiliti voti. Laske masinal jahtuda.

Toestage kindlalt kdik masinaosad, mis hoolduseks Ules
tuleb tdsta.

Hoidke kdik osad heas seisukorras ja nduetekohaselt
paigaldatuna. Korvaldage kahjustused koheselt.
Asendage kulunud voi purunenud osad. Eemaldage
maarde, 06li vbi prahi kogumid.

Liikurmasinatel ihendage enne elektrististeemide regu-
leerimist vdi masina keevitamist lahti aku massijuhe (-).

Haakeriistadel katkestage enne elektrisisteemi
komponentide hooldamist v6i masina keevitamist
elektriline Ghendus traktoriga.

DX,SERV-21-17FEB99

Astmete ja kaepidemete 6ige kasutamine

T133468—UN—15APR13

Kukkumise valtimiseks olge masinale peale ja maha
minemisel ndoga masina poole. Sailitage alati 3-
punktiline kokkupuude astmete kdepidemete ja
kasipuudega.

Olge eriti ettevaatlik poristes, lumistes ja niisketes
tingimustes. Hoidke astmed puhtad ning vabad
maardest ja 6list. Arge kunagi hiipake masinast vélja.
Arge kunagi liikuvalt masinalt véljuge véi sinna
sisenege.

DX,WW,MOUNT-21-120CT11

Kasitsege elektroonilisi komponente ja
krosnsteine ohutult

(1_

TS249—UN—23AUG88
Seadmetele kinnitatavate elektrooniliste komponentide
paigaldamise ajal kukkumine vdib pdhjustada tdsiseid
vigastusi. Kasutage kinnituskohale kergesti
ligipddsemiseks redelit voi platvormi. Kasutage tugevat
ja turvalist jalgealust ning kdepidemeid. Arge
paigaldage ega eemaldage komponente margades voi
jaistes tingimustes.

RTK baasjaama paigaldamiseks vdi hooldamiseks
tornis v6i mdnes muus korges kohas kasutage
litsenseeritud ronijat.

Seadmel kasutatava GPS vastuvétja antenni
paigaldamiseks vdi hooldamiseks kasutage digeid
tostetehnikaid ning kasutage sobivaid kaitsevahendeid.
Antenn on raske ja seda on ebamugav kasitseda. Kui
kinnituskohta ei paddse maapinnalt voi
hooldusplatvormilt, I1dheb vaja kahte inimest.

DX,WW,RECEIVER-21-24AUG10
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Ohutus

Elektroonilise ekraani 6ige kasutamine

Elektroonilised ekraanid on lisaseadmed, mis on
moeldud juhi abistamiseks té6operatsioonide
sooritamisel pdllul, mugavuse suurendamiseks ning
meelelahutuse pakkumiseks. Ekraanid on vaga
mitmekilgse funktsionaalsusega. Peamiselt on nad
masina slsteemi erinevate rakenduste jaoks, aga neid
saab kasutada ka koos teiste lisaseadmetega, nagu
naiteks kaasaskantavate elektrooniliste seadmetega.

Lisaseade on mis tahes seade, mis pole masina
pbhiotstarbel kasutamiseks ilmtingimata vajalik. Masina
ohutu kasutamise ja juhtimise eest vastutab alati juht.

Masinaga t6dtamisel tuleb vigastuste valtimiseks teha
jargmist.

® Paigaldage ekraan vastavalt juhistele. Veenduge, et
ekraan oleks korralikult kinnitatud ja ei segaks juhi
vaatevalja voi ei puutuks kokku masina
juhtimisseadmetega.

Arge laske ekraanil oma téhelepanu hajutada. Olge
valvas. Jalgige masinat ja Umbrust.

Masinaga soéitmise ajal ei tohi muuta satteid ega
kasutada Uksikasjalikke funktsioone. Enne selliste
toimingute tegemist parkige masin ohutus kohas.

Heli ei tohi olla nii vali, et te ei kuule liikluses toimuvat
ja alarmsdidukeid.

Ohutuse huvides voib ekraani teatud funktsioonide
kasutamine olla piiratud (v.a paigalseisul ja/voi
parkasendis). Selle ohutusndude eiramine véib minna
vastuollu kohaldatava digusaktiga ning pdhjustada
kahjustusi ja raskeid vdi surmavaid vigastusi.

Kasutage Uksnes saadaolevaid ekraanifunktsioone, kui
tagatud on ohutus ja jargitakse olemasolevaid juhiseid.
Mis tahes lisaseadme kasutamisel jargige alati ohutu

sditmise reegleid, kohalikke seadusi ning liikluseeskirju.

DX,ELEC,DISPLAY-21-13JAN15

Roolimisabi suisteemide ohutu kasutamine

Arge kasutage navigeerimissiisteeme séiduteedel.
Enne sbéiduteele séitmist tuleb navigeerimisstisteemid
alati valja lllitada (keelata). Arge Uritage lilitada
navigeerimissusteemi sisse (rakendada) soéiduteel
transportimise ajal.

Roolimisabi siisteem on méeldud juhi abistamiseks, et
seotud toiminguid tdhusamalt teha. Juht vastutab alati
masina trajektoori ja ohutu kasutamise

eest. Roolimisabi siusteemid ei tuvasta automaatselt
takistusi, masinaid vai teisi s6idukeid ega valdi nendega
kokkuporget.

Roolimisabi stisteemid on rakendused, mis
automatiseerivad masina roolimist. Selle alla kuuluvad
muu hulgas AutoTrac, iTEC, AutoTraci
pdéramisautomaatika, AutoTrac tééseadise juhtimine

(passiivne), AutoTrac Universal, AutoTrac Controller,
AutoTrac RowSense ja Machine Sync.

Juhi ja kbrvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

e Kunagi ei tohi minna liikuvale masinale ega sellelt

maha tulla.

Veenduge, et masin, tddseadis ja roolimisabi
ststeem oleksid digesti seadistatud.

- Kontrollige, kas iTEC-i, AutoTraci
pdéramisautomaatika voi AutoTraci tooseadise
juhtimise (passiivne) kasutamisel on piirid tapselt
maaratletud.

- Kui kasutate Machine Synci, veenduge, et
jarelsoitja 16pp-punkt oleks kalibreeritud nii, et
masinate vahele jaab piisav vahemaa.

® Olge valvas ning jalgige Umbrust.

e Kui on vaja valtida ohte pdllul, kdrvalisi isikuid,
seadmeid voi muid takistusi, vdtke juhtimine Ule.
Ldpetage masina kasutamine, kui halb ndhtavus
raskendab masina kasutamist vdi teel asuvate
inimeste ja takistuste markamist.
Arvestage masina kiiruse valikul pdéllutingimusi,
nahtavust ja masina konfiguratsiooni.
ch177nn,1660716404585-21-23MAY 24

Turvavoo nouetekohane kasutamine

TS1729—UN—24MAY 13
Valtige masina imberminekust tingitud raskeid voi
eluohtlikke muljumisvigastusi.
See masin on varustatud kaitsetarindiga (ROPS).
Kaitsetarindiga té6tamisel kasutage turvavood.
® Hoidke kinnituskeelest kinni ning tdmmake turvavoo
ule kere.

Sisestage kinnituskeel pandlasse. Kuulake, et kaiks
kidpsatus.

Tommake turvavood kinnituskeelest, et veenduda,
kas turvavoo on kindlat kinni.

® Asetage turvavod Ule puusade.

Vahetage kogu turvavoo valja, kui kinnitusdetailidel,
pandlal, rihmal v6i pingutil on marke kahjustustest.
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Ohutus

Kontrollige turvavodd ja selle kinnitusdetaile vdhemalt
kord aastas. Veenduge, et kinnitused ei oleks
Iddvenenud ja vool ei esineks kahjustusi, naiteks
sisseldikeid, liigseid voi tavatuid kulumisjalgi, luitumist
voi hddrdejalgi. Asendage ainult nende varuosadega,
mis vastavad teie masina tehnilistele andmetele.

DX,ROPS1-21-22AUG13

Arge viibige 16ikeseadise liheduses

=

ES 118 704

ES118704—UN—21MAR95
Loikeseadist, tigu, hasplit ja etteandevaltse ei saa
nende funktsiooni téttu taielikult kinni katta. Hoidke
nendest liikuvatest osadest t60 ajal eemale. Enne
masina hooldamist vdi ummistuse kdrvaldamist
lahutage alati peasidur, seisake mootor ja eemaldage
suutevoti.

FX,CUT-21-21DEC90

Reaandurite puhastamine

ETTEVAATUST: Viltige vigastusohtu. Liilitage
mootor VALJA, rakendage seisupidur ja
eemaldage siiiitevoti.

S

A

TS696—UN—21SEP89

H90891—UN—26FEB08

A—Turvatokis

Tdstke heeder Ules ja langetage turvatokis (A)
hidrosilindri vardale.

Reaandurite puhtust tuleb kontrollida kord paevas. Kui
anduritele on kogunenud koristusprahti, voib see
takistada vaba liikumist ja hairida slisteemi t66d.
Reaandurite puhastamiseks eemaldage anduritelt ja
nende Umbrusest koristuspraht. Veenduge, et andurid
liguvad vabalt ja takistamatult.

Kord aastas tuleb kontrollida andurite pukse ja volle
liigse kulumise tuvastamiseks. Vajaduse korral
asendage 16dvikud.

ch177nn,1687759031286-21-26JUN23

Traktori ohutu kasutamine

Onnetuste ohu vahendamiseks jargige jargnevat kolme
lintsat ettevaatusnduet.

e Kasutage traktorit ainult sihtotstarbeliselt

pdllumajanduslikke t66de teostamisel, naiteks
likkamiseks, tdmbamiseks, pukseerimiseks,
kaitamiseks ja mitmesuguste vahetavate seadmete
rippes kasutamiseks.

Juhid peavad olema vaimselt ja fuUsiliselt voimelised
juhiplatvormile ja/voi juhtimisseadmetele ligi
paasema ning juhtima masinat digesti ja ohutult.
Arge té6tage masinaga, kui olete hairitud, vasinud
vOi tunnete end halvasti. Masina nduetekohane
kasutamine vajab juhi tait tdhelepanu.

See traktor ei ole moeldud kasutamiseks
vabaajasdidukina.

Tutvuge kasutusjuhendiga enne traktori kasutamist
ja jargige juhendis ja traktoril toodud kasutus- ja
ohutusjuhiseid.

Jargige td6seadiste/lisaseadmete, nagu naiteks
esilaadurite, kasutusjuhendis toodud k&sitsemise ja
lisaraskuste kasutamise juhiseid.

Jargige kdikide kilge tUhendatud voi jarelveetavate
masinate voi haagiste kasutusjuhendis toodud
juhiseid. Arge kasutage koos traktorit ja masinat voi
traktorit ja haagist, k&iki eeskirju pole jargitud.
Enne mootori kaivitamist vdi masina kasutamist

05-4



Ohutus

veenduge, et masina véi kinnitatud varustuse
laheduses ega tddpiirkonnas ei oleks inimesi.

Plsige kolmepunktilisest rippstisteemist voi
hidraulilisest haakekonksust (kui kuulub varustusse)
nende kasutamise ajal ohutus kauguses.

Hoidke kaed, jalad ja riided liikuvatest ajamiosadest
eemal.

Juhtimisnéuanded

Kunagi ei tohi minna liikuvale traktorile ega sellelt
maha tulla.

Enne soéiduki kasutamist 16petage koik vajalikud
koolitused.

Hoidke lapsed ja kérvalised isikud traktoritest ja
varustusest eemal.

Sditke traktoriga ainult John Deere poolt
heakskiidetud istmel ja kinnitatud turvavdoga.

® Hoidke kdik kaitsekatted oma kohal.
e Kasutage avalikel teedel t66tamisel sobivaid heli- ja

valgussignaale.

® Enne peatumist sditke tee aarele.
® Vahendage ptdramisel, pidurdamisel voi ebatasasel

pinnal vai jarskudel ndlvadel ohtlike kohtade I&hedal
todtamisel Kiirust.

Stabiilsus vaheneb kui haakeriistad on kaérgel.
Maanteetranspordi ajaks Uhendage piduripedaalid
kokku.

Libedal pinnasel peatumisel pumbake pidureid.

Puhastage regulaarselt poritiivad ja porikaitsmed (kui
kuuluvad varustusse). Enne avalikele teedele
soitmist eemaldage pori.

Soojenduse ja ventilatsiooniga juhiiste

Istmesoojenduse tlekuumenemine voib pdhjustada
poletusi voi kahjustada istet. Pdletuste ohu
vahendamiseks olge istmesoojendust pikemalt
kasutades ettevaatlik, eriti kui juht ei tunne
temperatuuri muutust véi valu nahal. Arge asetage
istmele selliseid esemeid nagu tekk, padi, kate voi
muu taoline, mis vdib pdhjustada istme
Ulekuumenemist.

Koormate vedamine

Olge raskete veoste vedamisel ning peatamisel
ettevaatlik. Pidurdusteekond suureneb kiiruse ja
haakekoormuse suurenedes, samuti kallakutel.
Traktori jaoks liiga rasked véi liiga Kiiresti veetavad
haagised, nii piduritega kui ka ilma, vbivad
pdhjustada juhitavuse kaotamise.

® Arvestage traktorirongi kogumassi.
e Uhendage veetavad haagised lksnes heakskiidetud

seadmetega, et valtida tahapoole kaldumist.

Traktori parkimine ja sellest véljumine

Enne traktorist valjumist lulitage valja
hadrovaljavotted ja kaitusvoll, seisake mootor,

langetage t00seadised ja lisaseadmed maapinnale,
viige nende juhtimisseadmed neutraal-asendisse ja
rakendage parkimismehhanism, sealhulgas
parkimispork ja parkimispidur. Kui traktor jaab
jarelevalveta, eemaldage lisaks ka stttevoti.

e Kui lllitate mootori valja ja jatate kaigu sisse, voib
traktor ikka liikkuma hakata.

e Arge kunagi minge tdétava kaitusvélli voi tdtava
t00seadise lahedusse.

® Enne masina hooldamist oodake kuni koik liikkuvad
osad on seiskunud.

Levinud onnetused

Traktori ohtlik kaitamine vdi vaarkasutus voib [6ppeda
onnetustega. Olge traktoriga t66tamisel kaasnevate
ohtude suhtes tahelepanelik.

Kdige levinumad traktoritega seonduvad dénnetused on:

Traktori Gmberminek
Kokkupérked mootorsdidukitega
valed kaivitustoimingud
kinnijadmine kaitusvollidesse
Traktorilt kukkumine

Haakimise kaigus muljuda saamine ja masinate
vahele jadmine

DX, WW,TRACTOR-21-08MAY19

Kasutage tooseadise
automaatikasiisteeme ohutult

PC13793—UN—25MAY 11
Arge kasutage todseadise automaatikasisteeme
sbiduteedel. Lilitage alati valja (keelake) todseadise
automaatikastisteemide enne transporti séiduteedel.
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Ohutus

Arge (rritage td6seadise automaatikasusteemi sisse
lilitada (aktiveerida) selle transpordi ajal sdiduteedel.

ToOseadise automaatikaslisteemid on mdeldud
operaatorile abiks masinate efektiivsemal juhtimisel
pollul. Masina teekonna eest vastutab alati juht.

Tooseadise automaatikaslisteemid hélmavad mis tahes
rakendusi, mis automatiseerivad tooseadise liikumist.
Nende hulka kuuluvad muu hulgas iGrade ja Active
Implement Guidance.

Juhi ja kbrvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

® Veenduge, et masin, tdoseadis ja
automaatikaststeemid on oigesti seadistatud.

® Olge valvas ning jalgige Umbrust.

e Kui on vaja valtida ohte pdllul, kdrvalisi isikuid,
seadmeid voi muid takistusi, vdtke juhtimine Ule.

® | dpetage masina kasutamine, kui halb nahtavus
raskendab masina kasutamist voi teel asuvate
inimeste ja takistuste markamist.

¢ch177nn,1685614057170-21-01JUN23

Hoiduge korgsurvevedelikest

X9811—UN—23AUG88
Kontrollige hidrovoolikuid regulaarselt— vahemalt kord
aastas— et nad ei lekiks, poleks keerdus, sisseldigete
vOi pragudega, poleks korrodeerunud, et traatsukk ei
oleks valjas vdi poleks muid kulumise voi vigastuse
tundemarke.

Asendage kulunud vdi kahjustatud voolikute koostud
koheselt John Deere poolt heakskiidetud varuosadega.

Surve all valjapihustuv vedelik voib tungida Iabi naha ja
pdhjustada raskeid vigastusi.

Ohu valtimiseks vabastage slisteem enne hidro- voi
muude torude lahtithendamist réhu alt. Enne réhu
taastamist tihendage koik liitekohad.

Lekkekohta on soovitatav otsida papitiki abil. Kaitske
kasi ja keha kdrgsurvevedelike eest.

Onnetuse korral péérduge koheselt arsti poole.
Igasugune nahka tunginud vedelik tuleb mdne tunni
jooksul kirurgiliselt eemaldada. Vastasel korral vdib

tagajarjeks olla kudede karbumine. Arstid, kes
sedalaadi vigastustega tuttavad ei ole, peaksid
tuginema kompetentsele meditsiinilisele allikale. Vastav
informatsioon on inglise keeles saadaval Deere &
Company meditsiiniosakonnast, aadressil Moline,
Illinois, U.S.A. voi helistades numbril 1-800-822-8262
voi +1 309-748-5636.

DX,FLUID-21-120CT11

Lugege ISOBUS:I juhtplokkide
kasutusjuhendeid

Lisaks GreenStari rakendustele saab seda ekraani
kasutada iga ISOBUS: juhtplokiga, mis vastab
standardile ISO 11783. Ekraan sisaldab vdimalust
juhtida ISOBUS-iga varustatud t6dseadiseid. Sellise
kasutuse korral on ekraanil esitatud ISOBUSI
juhtplokkide t66seadise teave ja juhtimisfunktsioonid
ning on ISOBUS juhtploki tootja vastutusel.

Mdned neist funktsioonidest vdivad kujutada endast
ohtu kas juhile voi kdrvalseisjale. Enne kasutamist
lugege ISOBUSI juhtploki tootja poolt kaasa antud
kasutusjuhendit ja jargige koiki juhendis toodud ja
ISOBUSI juhtploki tootel olevaid ohutusjuhiseid.

MARKUS: ISOBUS viitab ISO standardile 11783.

DX, WW,ISOBUS(T)-21-04APR22

Valtige tagurdamisel juhtuvaid 6nnetusi

>

PC10857XW—UN—15APR13
Enne masinaga liikumise alustamist veenduge, et
masina teele ei jadks Uhtegi inimest. P6orake ringi ja
vaadake parima nahtavuse huvides otse. Kui ndhtavus
on takistatud voi on manddverdamisruumi vahe, siis
kutsuge keegi appi, kes marku annaks.

Arge jaage lootma kaamerale, et kindlaks teha, kas
masina taga on inimesi voi takistusi. Stisteemi piiratus
vdib olla tingitud paljudest teguritest, nagu hoolduse
tase, keskkonnatingimused ja t66piirkond.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-21-30AUG10
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Ohutus

Elektriloodgi ja tulekahju valtimine

— ©

PC12631—UN—04JUN10
Akutoitel té6tavad seadmed voi muud elektrilised
toiteallikad véivad luhise korral anda elektriloogi voi
tekitada sademeid. Luhise tagajarjel tduseb seadme
temperatuur ja see voib teid pdletada voi laheduses
asuvad esemed slidata ja ara sulatada.

Elektrilddgi, pbletuse, tulekahju ja kehavigastuste
valtimiseks tuleb aku voi muu elektriline toiteallikas
enne seadme paigaldust vdi hooldust alati lahti
uhendada.

Eemaldage aku miinusklemm (massithendus [-]).
Uhendage aku lahti ja eemaldage see.

Eraldage pdhiaku vdi muu elektriline toiteallikas.
Uhendage elektriline toiteallikas seadme kiiljest lahti.

Elektriseadmete paigaldamisel tuleb mdista ja jargida
kohalikke eeskirju.

HC94949,0000487-21-27JAN14

Valtige elektriliine

PC13658—UN—08NOV11
Masina antenn vdib olla nii pikk, et puudutab madalaid
elektriline. Tugeva elektriléogi oht:

e Valtige masina kasutamisel vdi transportimisel
madalaid elektriliine.

HC94949,0000488-21-24JAN14
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Ohutusmargid

Ohutuse hoiatus — tuvastatud AutoTrac

A HOIATUS

Tuvastati automaatne navigeerimissiisteem.
Navigeerimissiisteemi kasutamisel teel viib
kaduda kontroll masina iile.

Surma vdi tésiste kehavigastuste viltimiseks
liilitage navigeerimissiisteem vilja enne teele
sditmist.

PC27620—21—23APR20
See teade ilmub automaatse navigeerimissisteemiga
varustatud masinate kaivitamisel.

ch177nn,1685614175290-21-01JUN23

Ohutuse hoiatus — labimatu piir

A\ WARNING

Approaching Impassable Boundary
The planned path intersects with an impassable
area.

To avoid injury, evaluate surroundings. If
necessary, take control of machine,

(77} Check this box to disable impassable boundary notification for
') this field

PC661534—UN—01FEB25
AutoTraci p6érde automaatika

See teade kuvatakse, kui masina rada ristub labimatu
piiriga siis, kui AutoTraci p66rde automaatika on
aktiivne.

¢ch177nn,1738560303121-21-02FEB25

Ohutuse hoiatus — ISOBUSI juhtplokk
A\ HOIATUS

Tuvastati ISOBUS kontroller. Ebadige
kdsitsemine vdib pdhjustada masina
soovimatut liikumist.

Et viltida kérvalseisvate isikute surma vai
tosiseid vigastusi, tehke endale selgeks, kuidas
see kuvar masina funktsioone juhib.

Lugege ldbi ning tehke endale selgeks ISOBUS
kontrolleri kasutusjuhend.

PC27622—21—11MAR20
See teade ilmub siis, kui siisteem tuvastab ISOBUS-
kontrolleri. Lisateabe saamiseks vaadake ohutuse
peatlki osa Lugege ISOBUS-kontrollerite
kasutusjuhendit.

AL70325,0000563-21-210CT22

Ohuhoiatus — ISO hiidrovaljavétte vale
kaitamine

A\ HOIATUS

Vale kasutamine voib pohjustada téoseadise
tahtmatut liikumist.

Surma voi tosiste vigastuste viltimiseks
toimige jargmiselt:

- kasutajad teavad, milline funktsioon igale
juhtseadmele on maaratud

- juhtseadmed on digesti mdrgitud

ISO Aux lubamiseks valige NOUSTU.

PC27623—21—11MAR20
See sdnum ilmub siis, kui kasutaja lubab ISO
hidrovaljavétte juhtimise.

AL70325,0000564-21-210CT22
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Ohutusmérgid

Ohuhoiatus — ISO-lisaseadme
konfiguratsioon

A\ HOIATUS

ISO Aux konfuguratsiooni muudeti.
Konfiguratsiooni kontrollimiseks avage
juhtseadmete seadistusleht.

Vale kasutamine vGib pohjustada tédseadise
tahtmatut liikumist.

Surma vidi tosiste vigastuste viltimiseks
toimige jargmiselt:

- kasutajad teavad, milline funktsioon igale
juhtseadmele on madratud

- juhtseadmed on Gigesti margitud

PC27624—21—11MAR20
See teade ilmub ISO hudrovaljavdtte funktsiooniga
ISOBUS-juhtploki tuvastamisel v&i ISO hiidrovéljavotte
konfiguratsiooni muutmisel t66 ajal. Naiteks lisati uus
sisend voi t66seadis.

AL70325,0000565-21-210CT22

Ohutushoiatus — siisteemi taaskaivitamine

A\ ETTEVAATUST

Siisteemi taaskaivitamisel toimub jargnew:
- kéik rakendused sulguvad eelneva
etteteatamiseta

- lihtegi siisteemiteadet ei kuvata.

Vigastuste viltimiseks veenduge, et masin on
taaskiivitamise ajal parkasendis.

Siisteemi taaskaivitamiseks vali NOUSTU.

PC27625—21—11MAR20
See teade ilmub slUsteemi taaskaivitust ndudva torke
korral.

AL70325,0000566-21-210CT22

Ohutushoiatus — tarkvara installimine

A\ ETTEVAATUST

Tarkvara installimise ajal:

- kdik rakendused suletakse,
- slisteemiteateid ei kuvata.

Vigastuste viltimiseks veenduge, et masin on
parkasendis ja elektrisiisteem tddtaks kogu
installimise aja.

PC27626—21—11MAR20
See teade ilmub tarkvara installimise alustamisel.

AL70325,0000567-21-210CT22

Hoiatus — siisteemi tagasipooramine

A\ HOIATUS

Siisteemi tagasipooérde ajal:

-K8ik rakendused sulgetakse
-Uhtegi siisteemiteadet ei kuvata

Vigastuste viltimiseks kontrollige, et masin
oleks tagasipéérde ajal parkimisasendis ja
elektrisiisteem tddtaks kogu paigaldamise aja.

PC19763—21—07JUL14

MARKUS: Alates tarkvaraversioonist 10.5.230-89 pole
susteemi tagasipé6ramine véimalik. Tarkvara
eelmistes versioonides ei kuvata seda teadet
khmeeri ja ukraina keeles.

See teade ilmub sisteemi tagasipddramise alustamisel.

HC94949,00003A9-21-25APR17
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Tootesildi meetod 1
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PC25149—UN—20DEC17
Kuupéevakoodi meetod 1

A—Kuupéevakood (tootmiskuupaev)
B—Tootmisaasta

C—Tootmiskuu

D—Tootmispdev

Tootmiskuupdeva tuvastamiseks kasutage toote sildil
toodud kuupaevakoodi (A). "YYYY" (B) tuvastab

tootmisaasta; "MM" (C) tuvastab tootmiskuu; "DD" (D) Kuup@evakood

tuvastab tootmispaeva. YY Tootmisaasta l1\l1au1<-:é 3

MARKUS: Tootmise kuunumber jdéb vahemikku 01—12. WwW Tootmisaasta Naide.
nadalanumber 01, 02, 03 ... 52

Tootmise pdevanumber jaab vahemikku 01-31.

DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS b

PC28834—UN—110CT22

8

Tootesildi meetod 2

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Kuup&evakoodi meetod 2

A—Kuupéaevakood (tootmiskuupaev)
B—Tootmisaasta
C—Tootmisnadal

Tootmiskuupdeva tuvastamiseks kasutage toote sildil
toodud kuupaevakoodi (A). "YY" (B) tuvastab
tootmisaasta; "WW" (C) tuvastab tootmisnadala.

MARKUS: Tootmise nddalanumber jdéb vahemikku 01—
52.

AL70325,000052D-21-110CT22

Kuupaevakood
YYYY Tootmisaasta Naide.
2011, 2012, 2013 ...
MM Tootmisaasta Naide.
kuunumber 01, 02,03 ... 12
DD Tootmiskuu paev Naide.
01,02, 03 ... 31
2. meetod

111



Normatiivteave

Foderaalse Sideameti teave
John Deere'i 10,4-tolline monitor ja 4600 protsessor

Neid seadmeid tuleb kasutada ettevdtte John Deere Ag
Management Solutions poolt tarnitud seisukorras.
Seadmetel ilma ettevétte John Deere Ag Management
Solutions kirjaliku loata tehtud muudatused véi
modifikatsioonid vdivad tihistada kasutaja diguse
seadmeid kasutada.

See seade vastab FCC eeskirjade osale 15. Seadme
kasutamine on lubatud kahel jargneval tingimusel.
(1) seade ei tohi pdhjustada kahjulikke haireid ja

(2) seade peab vastu vétma koéik haired, sealhulgas
seadme soovimatut t66d pdhjustada vdivad haired.

Seda seadet on testitud ja see vastab B-klassi
digitaalseadmete piirangutele vastavalt FCC eeskirjade
osale 15. Need piirangud on mdeldud, et pakkuda
mdistlikku kaitset kahjulike hairete vastu elumajades.

Euraasia Majandusliit - EAC

Need seadmed genereerivad, kasutavad ja vdivad
valjastada raadiosageduslikku energiat ja kui neid ei
paigaldata ja ei kasutata vastavalt juhistele, siis voivad
need pdhjustada raadiosidele kahjulikke haireid. Siiski
ei garanteerita, et haireid konkreetses paigalduses ei
esine. Kui seadmed tekitavad kahjulikke haireid raadio-
vOi televisiooni vastuvotule, mida saab kindlaks teha,
lilitades seadmed valja ja sisse, soovitatakse kasutajal
korrigeerida haireid Ghel jargmistest viisidest.

® Suunake vbi paigutage Umber vastuvdtuantenn.

® Suurendage seadme ja vastuvdtja vahelist kaugust.

e Uhendage seade vastuvdtjast erinevasse
toitepistikusse.

e Konsulteerige abi saamiseks edasimudja voi
kogenud raadio-/teletehnikuga.

AL70325,00006A3-21-03AUG21

Eurasian Economic Union - EAC

Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Manufacturer:

Made in USA

Limited Liability Company "John Deere Rus”

"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Model: Data Processing Unit 4600 Premium Processor, Model GUPS

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye

PC25151—UN—20DEC17
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Normatiivteave

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

MHdopmauua o6 Msgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTEETCTEMA TpeGoBaHUAM TEXHUHECKNX PErlaMeHTOB
EBpazuiickoro skoHoMM4ecKoro cotoza (EA3C)

[TpowussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monwun, WWrat MnauHoiic, CLLUA

Moaens: Gnok o6paboTtku gaHHbIX 4600 Premium Processor, moaens GUPS
Cpoenaro s CLUA.

HavmeHOBaHWe W afpec yNoJHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA HA TEPPUTOPMK EBPasvIiCKOro skoHomu4eckoro cotoza (EAIC):
ObuecTeo ¢ orpaHWYeHHON oTBETCTBEHHOCTLHO " [oH Oup Pycs”

Appec:

142050, Poccua, Mockoeckaa obnacte, [lomogeaoeckuia paioH, r. lomoaeaoso, mukpopaiod "bensie ctonbul”, BnageHue
"Cknapaw 104," ctp. 2.

AR noTyIeHuA MEXHUTECKol Noddeprcku o0paaiimecs K Ouiepy, o0cIyHCUSAOWIEM) 6auly 0pZaHu3ayuio.

Euraasia Majandusliit - EAC

PC25152—UN—20DEC17
AL70325,0000518-21-15NOV18

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer: Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: John Deere 10.4 inch Monitor, Model G410
Made in Mexico

MName and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovao district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye
"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

11-3



Normatiivteave

PC26491—UN—O08NOV18

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

Mudopmauua ob sgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTBETCTEMA TpeGoBaHMAM TeXHUYECKMX PeraMeHToB
Eepazmiickoro skoHomMM4ecKoro cotoza (EASC)

MNpoussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monawn, Wrat Maaudoiic, CLLUA

Moaens: aucnaei 10.4 ToeapHbii 3Hak John Deere, mogens G410
CpoenaHo B MeKcuke.

HaumeHoBaHWe K aapec YNoNHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA Ha TEPPUTOPHMM EBPa3suiiCKOro SKOHOMUYeCKoro cotsa (EA3C):
OBwecTBo ¢ orpaHWYEHHOM OTBETCTBEHHOCTLHO "[I3oH [up Pyck”

Anpec:
142050, Poccua, Mockoeckana ofnacte, [lomogeaoBCKWIA paidoH, . loMmoaeaoso, MUKkpopaloH "bensle ctonbel”, BnageHue
"Cxnapm 104," ctp. 2.

Ana noayienun mexnudeckoi noddepiexu odpaaimecs K Ou1epy, 00CIyHCHEAIOWEMY 6AUlY OPZAHUIALUIO.

EAL

PC26492—UN—08NOV18
AL70325,0000510-21-13NOV18
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Normatiivteave

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5/G5Plus Processor

Model: G5CS

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

_ PC29166—UN—31JUL23
G5/G5™US' protsessori EAC inglise keeles
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Normatiivteave

Eppasnidickuia 3xoHomudeckuin Colos

MudopMauua o NpoaykKuuM, WMelleid 3HaK cooTBeTCTBUA TpeboBaHWAM TeXHUUYeCKUX pernaMedToe EAIC
Warotoeutens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykt: MNpoueccop G5/G5Plus

Monenb: G5CS

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HauMeHoBaHWe W aapec YNONHOMOYEHHOro NpeAcTaBuTENA Ha TEPPUTOPUKM EBPazMRCKOro IKOHOMWYECKOro
Cowza: Eepazunitickan rpynna Kazaxcrad

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaidoH KapaoTkens, yn. KasauT, a. 1/1, 4-i atax

Ana nonyuyeHna TexHUUeCKOH noaaepxKm obpawaiTteck K annepy, obcnyXuneaweMy Bawy opraHuzaumio.

EAL

PC20172—UN—31JUL23
G5/G5™Us! protsessori EAC vene keeles
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Normatiivteave

Eypaanansik 3KOHOMUKaNbLIK 0AaK

EA30O TexHWKanblK WapTTapbiHblH TananTapelHa calikecTik benrici bap eHimaep Typanol aknapat
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
BHiM: G5/G5Plus MNpoueccopbl

Ynri: G5CS

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypa3vanblK SKOHOMMKanNbIK OAaK ayMaFblHAaFbl YOKINeTTi eKinaiH ataybl MeH MeKeHXalbl: EBpasnanbik
Ton Kasakcrad

MekeHxalibl: ACTaHa Kanacbl, "KapasTken" wafblH ayaadbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-kabat

TexHnKanelK, Kongay any ywin gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29177—UN—31JUL23
ct47125,1687121986532-21-31JUL23

11-7



Normatiivteave

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5 Display

Model: G510

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29167—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC inglise keeles
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Normatiivteave

Eepaavickuin JkoHOMUYeCcKHWA Cowa

MHdopmauma 0 NPpoAYKUWK, UMELWeR 3HaK COOTBETCTBMA TpeboBaHUAM TexXHWYeCKMX pernamedTos EASC
WzroTtoBuTens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLLA
MpoaykT: Qucnnei GS

Moagene: G510

3aeon: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexkcuka

HavMeHoBaHWe W anpec YNonaHOMOYEHHOro NpeaAcTaBUTena Ha TeppuTopyuu EBpasnMicKoro KOHOMUYEeCKoro
Cowza: EBpasuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. Actada, MUKpopaioH KapaoTkens, yn. KazauT, a. 1/1, 4-id atax

[na nonyyeHmns TeXHUYeECKO noaaepxku ofipawaiTecs K aunepy, obcnyxusaowemy sawy opraHu3auuio.

ERL

PC29173—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC vene keeles
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Normatiivteave

Eypasuanblk, SKOHOMUKanNbIK 0fakx

EA2Q TexHWKansIK WApTTapbliHbiH TanantapbeiHa calkecTik benrici bap eHimaep Typanel aknapat
OuHgipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5 aucnneii

Ynri: G510

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapbol #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazuanblk 3KOHOMWKaNLIK 04akK ayMafblHAarbl YaKineTTl ekingid ataybl MeH MeKeHXanbl: EBpazuancik
Ton KazakcraH

MekeH¥albl: AcTaHa Kanacobl, "KapaeTken" warbiH ayaaHbl, KasaHT keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabat

TexHWKanslK, Kongay any ywid gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29178—UN—31JUL23
ct47125,1690812055824-21-31JUL23
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Normatiivteave

Euraasia Majandusliit - EAC

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Display

Model: G512

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

_ PC29168—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC inglise keeles
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Normatiivteave

EBpasvmicKknmin IKkoHOMUYECKMA COo3a

Mudopmauma o NnpoayKUMK, UMEIOLER 3HAK COOTBETCTBUA TpeboBaHWAM TeXHMYeCKUX pernamendTos EA3C
HzroTtoButens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykr: Aucnner G5Plus

Mopene: G512

3ason: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe U agpec YNONHOMOUYEHHONO NPeaACcTaBUTENH Ha TEPPUTOpPUKM EBpasMAcKoro JKOHOMUMYECKOro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaloH KapaoTkenb, yn. KasanT, 4. 1/1, 4-@A aTax

Ons nonydeHUs TEXHMYECKOW noaaepxkn obpawaiTech K avnepy, obcayxuBallWeMy Bally opraHWsauWio.

ERL

' PC29174—UN—31JUL23
G5 ekraani EAC vene keeles
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Normatiivteave

Eypasuansiy 3kOHOMMKANLIK 08K

EASO TexHWKanbIK WapTTapbliHbIH TananTapbiHa caikecTik Genrici 6ap eHimaep Typansl aknapat
Buaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLL
BHiM: G5Plus Oucnneiti

Ynri: G512

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6ynseapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazuvanbiK 3KOHOMUKANBIK OflaK ayMarblHAaFbl YaKiNeTTi eKingiH ataybl MEH MeKeHXalbl: EBpasuanbik
Ton KasakcraH

MekeHKalibl: AcTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafblH ayfaHbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapart, 4-kabaTt

TexHUKanblK Kongay any ywid aunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29179—UN—31JUL23
ct47125,1690812064630-21-31JUL23
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Normatiivteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: John Deere’i ekraan 4100, John Deere’i ekraan 4200
Mudel(id): GUVS, GUMS

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN ISO 14982:2009

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klienditugi

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.
Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 12. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, USA Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751441597202-21-02JUL25
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Normatiivteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: Protsessor 4600
Mudel(id): 4600, 4600 Premium server, GUPS

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetilise thilduvuse direktiiv EMC 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN I1ISO 14982:2009

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klienditugi

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.
Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 12. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751446934502-21-02JUL25

1115



Normatiivteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: John Deere’i 8.4-tolline ekraan
Mudel(id): John Deere’i 8.4-tolline ekraan, John Deere’i 8.4-tolline varviekraan F9, G408

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN ISO 14982:2009 EN 13309: 2010-07

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klienditugi

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.
Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 12. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447098524-21-02JUL25
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Normatiivteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: John Deere'i 10,4-tolline ekraan
Mudel(id): 10.4-tolline monitor, JD 10.4-tolline monitor, G410

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN I1ISO 14982:2009

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klienditugi

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.
Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 12. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447261781-21-02JUL25
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Normatiivteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G5/G57"“S-i protsessor
Mudel(id): G5CS

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN 55032

EN 55024

EN55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupdaev: 28. november 2022 Nimetus: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Ametinimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751460675034-21-02JUL25
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Normatiivteave

ELi vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G5 ekraan
Mudel(id): G510

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7
Elektromagnetilise Ghilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupdaev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663196089-21-01DEC22

11-19



Normatiivteave

ELi vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toote nimetus: G57'"S-j ekraan
Mudel(id): G512

vastab/vastavad jargmiste direktiivide koikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Ohtlike ainete piiramine 2011/65/EL Direktiivi artikkel 7
Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2014/30/EL Direktiivi 1l lisa

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN 55032

EN 55024

EN 55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:
John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klienditugi

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, 1A

Deklareerimise kuupdaev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains
Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nimetus: Global Electronic Hardware Engineering
Manager

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663208606-21-01DEC22
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: John Deere’i ekraan 4100, John Deere’i ekraan 4200
Mudel(id): GUVS, GUMS

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid satteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN ISO 14982:2009 EN55032

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 13. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, USA Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448090041-21-02JUL25
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: Protsessor 4600
Mudel(id): 4600, 4600 Premium server, GUPS

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN ISO 14982:2009

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 13. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, USA Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448196363-21-02JUL25
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: John Deere'’i 8.4-tolline ekraan
Mudel(id): John Deere’i 8.4-tolline ekraan, John Deere’i 8.4-tolline varviekraan F9, G408

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid satteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN I1SO 14982: 2009 EN 13309: 2010-07

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 12. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448296271-21-02JUL25
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: John Deere’i 10.4-tolline monitor
Mudel(id): 10.4-tolline monitor, JD 10.4-tolline monitor, G410

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD

Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.
EN ISO 14982:2009

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupéaev: 15. aprill 2021 Nimetus: Scott Torgerson

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL, USA Ametinimetus: Elektroonilise riistvara tarnejuht

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751450330329-21-02JUL25
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G5/G5™"5-j protsessor
Mudel(id): G5CS

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatavate ohtlike ainete kasutamise piiramine | S.I. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektri- ja elektroonikaseadmetes

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimetus: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Ametinimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1751554708149-21-03JUL25
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G5 ekraan
Mudel(id): G510

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid séatteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatud ohtlike ainete piiramine elektrilises ja S.1. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektroonilises varustuses

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN55032

EN55024

EN55035
EN ISO 14982

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663251172-21-01DEC22
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Normatiivteave

UK vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois, U.S.A.

Allakirjutanu kinnitab jargmist.

Toode: G57"“S-j ekraan
Mudel(id): G512

jargibljargivad jargmiste UK méaaruste kdiki asjakohaseid satteid ja olulisi ndudeid.

MAARUS Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
Elektromagnetiline Uhilduvuse maarus S.1. 2016/1091 Ajakava 2, moodul A
Teatud ohtlike ainete piiramine elektrilises ja S.1. 2012/3032 2. osa, peatikk 12
elektroonilises varustuses

Toode on kooskdlas jargmiste standardite ja teiste normatiivdokumentidega.

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud isiku nimi ja aadress:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Uhendkuningriik
EUConformity@JohnDeere.com

Selle vastavusdeklaratsiooni eest vastutab tootja ainuisikuliselt.

Deklareerimise koht: Urbandale, lowa, USA

Deklareerimise kuupdev: 28. november 2022 Nimi: Eric Rains

Tootmisiiksus: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nimetus: globaalse elektroonilise riistvara direktor

Péllumajanduse ja viiketehnika toodete importija: John Deere Ltd — Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Uhendkuningriik
Metsandustoodete importija: John Deere Forestry Ltd — Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Uhendkuningriik

Konstruktsiooni importija: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Uhendkuningriik

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663290093-21-01DEC22

11-27



Ekraani tutvustus

Elektrooniline abi
PC15300—UN—19MAR13

Rakendus Abikeskus ja nupp Informatsioon

Abikeskus on mdeldud taienduseks trukitud
kasutusjuhendile. Enne t66 alustamist lugege
kasutusjuhendit.

Abikeskuse avamine

1. Valige Menid.

2. Valige kaart Susteem.

3. Valige rakendus Abikeskus.

DX,PC,INTRO,HELP-21-17DEC15

4. pélvkonna CommandCenter

Ettevotte John Deere 4. pdlvkonna CommandCenteri on
valmistatud maksimaalset kasutusmugavust ja tohusust
silmas pidades. Uks ja sama tarkvarasisteem tagab
sarnasuse erineva hinna ja funktsionaalsusega riistvara
valikute vahel. CommandCenteri ekraan on kinnitatud
CommandARM-i konsoolile. Saadaval on 7-, 8,4- ja 10-
tollised ekraanid.

MARKUS: 4. pélvkonna CommandCenter™ asub
protsessoril, mitte ekraanis.

4100 CommandCenter (7 tolli)

PC17356—UN—O03DEC13
4100 CommandCenter

® Todakna moodulid on samasugused kui 10-tollisel
ekraanil

e Otseteeklahvid tuleb kuvamiseks avada.

4200 CommandCenter (8,4 tolli) ja 4600
CommandCenter (10 tolli)

PC17355—UN—03DEC13

4200 ja 4600 CommandCenter

e Tiitliribal on kirjas hetkel vaadeldav t66aken
® Suurelt olekukeskuselt saab rohkem informatsiooni
e Otsetee ekraaniklahvid on kogu aeg nahtaval.

ch177nn,1685614419187-21-01JUN23

4. polvkonna CommandCenteri protsessor

4., pdlvkonna CommandCenteri tarkvara t66tab
ekraanist eraldi asuva protsessori peal.

MARKUS: Loetletud on mélema protsessori
maksimaalne suutlikkus. Séltuvalt masina
konfiguratsioonist ei pruugi méned funktsioonid
kasutusel olla.

15-1



Ekraani tutvustus

PC25546—UN—19APR18
4100 ja 4200 protsessor

PC25545—UN—19APR18

Protsessor 4600

4100 ja 4200 protsessor

e 1 videokaamera sisend
e 1 USB-sisend
e 1 ekraanivaljund

Protsessor 4600

4 videokaamera sisendit

4 USB-sisendit

2 ekraanivaljundit

Uute rakendustega taiendatav

¢ch177nn,1685614419134-21-01JUN23

Lisaekraan

2]w

>

Vahetamisnupp

PC28687—UN—25AUG22

MARKUS: Lisaekraani toetavad ainult 4600
CommandCenter ja 4640 universaalmonitor.

Lisaekraan on teisene ekraan, kus kuvatakse teine
aktiivne todaken.

A ETTEVAATUST: Viltige vigastusohtu.

Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Ekraani taaskaivitamisel toimub jargnev:

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.

MARKUS: Enne teisese ekraani paigaldamist véi
lahtilihendamist I6petage t66 juba alustatud
pdéldudel.

Teisese ekraani tuvastamisel voi eemaldamisel tuleb
sUsteem taaskaivitada.

MARKUS: Laiendatud monitor ei toeta sama juhtiiksuse
kahe t66akna samaaegset kuvamist.

Aktiivse tddakna teisele ekraanile edastamiseks
vajutage vahetamisnuppu. Edastatud t66akna
funktsioonid jaavad laiendatud monitoril aktiivseks.
Aktiivse kogumiku jargmine t66aken muutub peamisel
ekraanil aktiivseks tddaknaks.

Peamisel ekraanil saate t66aknaid ikka sirvida, aga
teisele ekraanile teisaldatud té6aken valikus puudub.

Ekraanide vahel aktiivsete tooakende vahetamiseks
vajutage uuesti vahetamisnuppu.

ch177nn,1685614447116-21-28JUN23
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Ekraani tutvustus

Tooakna lilesehitus

Track Spaing
Shift Track

=
Kk

.0 in
il shift Increment

PC173 UN—3C13
8,4-tollise (4200) ja 10-tollise (4600) ekraani té6aken

Track Spating
Shift Track

PC17354—UN—03DEC13
7-tollise (4100) ekraani t6b6aken

A—Meniiii

B—Otsetee nupud

C—Eelmise voi jargmise todakna nupud
D—Olekukeskus

E—To66aken

F—Tiitliriba/t66akna valik

Meniiii (A) kuvab k&ik ekraani ja masinasse installitud
rakendused.

Otsetee nupud (B) viivad kiiresti sageli kasutatavate
rakenduste ja funktsioonide juurde. 7-tollise ekraani
puhul valige otsetee nuppude kuvamiseks laiendamise

nupp.

Eelmise ja jargmise to6akna nuppudega (C) saab
likuda mitme té6akna vahel.

Olekukeskuse kuvamiseks valige tdhega (D) naidatud
ala. Seal kuvatakse juhtimispuldi funktsioonide jaoks
olulist teavet, nagu GPS signaali tugevus ja andmete
salvestusruum.

Tooakna (E) hadlestamine kaib paigutushalduri kaudu.

Tooakna valikute kuvamiseks vajutage 8,4- ja 10-
tollisel ekraanil tiitliriba (F). Olemasolevate akende
hulgast saate valida soovitud t66akna.

(Toodlehe haadlestamise kohta saate lisateavet
rakendusest Paigutuse haldus.)

DX,PC,INTRO,RUNPAGE-21-30APR18

Olekukeskus

®

PC17275—UN—13AUG13

A—Olekukeskus 8,4- ja 10-tollisel ekraanil
B—Olekukeskus 7-tollisel ekraanil

Olekukeskusel kuvatakse ekraani funktsioonide jaoks
oluline informatsioon, nagu GPS signaali tugevus ja
teatised. See asub 8,4- ja 10-tollisel ekraanil tiitliribal ja
7-tollisel ekraanil vasakus alanurgas.

Rippmeniiis lisainfo kuvamiseks valige Olekukeskus.
Laiendatud Olekukeskuse kaudu saab liikuda kiiresti
teatiste ja satete peale.

MARKUS: Olekukeskuses on kuupdev, kellaaeg ning
andmete salvestusruum kogu aeg néhtaval.
Lisainformatsiooni kuvatakse séltuvalt masina
konfiguratsioonist ja teatistest.

DX,PC,INTRO,STATUS-21-23APR18

Otsetee nupud

-

PC17276—UN—13AUG13
A—Otsetee nupud

Otsetee nupud (A) kuvavad oleku informatsiooni ja
vdimaldavad kiiret juurdepaasu rakenduse
funktsioonidele.

«

PC17277—UN—13AUG13
B—7-tollise ekraani laiendamisnupp

Funktsiooninupud on alati nahtavad 8,4 ja 10 tollise
ekraani allosas. 7-tollise ekraani puhul valige otsetee
nuppude kuvamiseks laiendamisnupp (B).
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Ekraani tutvustus

(Otseteede riba kohandamiseks saate teavet
rakendusest Paigutuse haldus.)

DX,PC,INTRO,SHORTCUTBAR-21-23APR18

Meniii

PC28688—UN—25AUG22
Mendiiinupp

Menulnupu valimisega kuvatakse kdik ekraanile ja
masinale installeeritud rakendused. Vasakpoolse kaardi
valimisega saab vaadata rakenduste erinevaid gruppe.

MARKUS: Kasutatavad rakendused olenevad masina
konfiguratsioonist.

ct47125,1663940824410-21-26SEP22

Paketi Basics aktiveerimine
4. pélvkonna ekraani kasutamiseks tuleb aktiveerida
pakett Basics.

Paketi Basics teisaldamiseks mittekasutatavast
ekraanist uude ekraani vdtke Ghendust John Deere'i
edasimuujaga.

Kui ekraanil puudub aktiveeritud pakett Basics, saab
kasutada vaid jargmisi rakendusi.

Tarkvarahaldur

Keel ja mootuhikud

Failihaldur

Ekraan ja heli

Diagnostikakeskus

MARKUS: Basics paketita ei saa andmeid eksportida.

AL70325,0000590-21-06NOV19

Taiendavad aktiveerimised

MARKUS: Tarkvara aktiveerimist ei saa seadmete
kadumise véi varguse puhul Ule kanda.

Taiendavad aktiveerimised on vajalikud ekraani
taiustatud funktsioonide kasutamiseks. Aktiveerimised
leiate, kui valite MenilU > vahekaart Sisteem >
Tarkvarahaldur > vahekaart Aktiveerimised.

Saadaval on jargmised aktiveerimised.

AutoPath

AutoTrac

AutoTraci p66rde automaatika
AutoTrac RowSense

Data Sync

Todoseadise roolimisabi
Pdlluandmete jagamine
Machine Sync

Sektsioonide juhtimine

Aktiveerimiste ostmiseks pddrduge John Deere'i
edasimuuja poole.

ch177nn,1685614480351-21-01JUN23

Prooviversiooni aktiveerimine

Tarkvarahalduris on ekraanifunktsioonide proovimiseks
saadaval prooviversiooni aktiveerimise valik.
Funktsiooni kdrval olev sinine margutuli tdhendab
sisselulitatud prooviversiooni.

Prooviversioon toimib 15 t66tundi. Nt AutoTraci
prooviversiooni t66tunnid hakkavad vahenema parast
aktiveerimist.

¢ch177nn,1685614480317-21-01JUN23
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Ekraan ja heli

Ekraan ja heli

N -

PC28689—UN—25AUG22
Ekraan ja heli

Rakendus Ekraan ja heli reguleerib ekraani heledust ja
helitugevuse taset.

Kui ihendatud on mitu ekraani, siis kasutage seda
rakendust, et maarata, milline funktsioon erinevatel
ekraanidel kuvatakse.

Kui ekraani puudutamine vastavas kohas kasku ei
registreeri, siis kasutage ekraani imberkohandamiseks
Puuteekraani kalibreerimist.

MARKUS: 4. pélvkonna ekraanid kasutavad
standardsete puutepliiatsitega lhilduvaid
takistuslikke puuteekraane.

Erandid. Monitoridel 4200 ja 4240 on mahtuvuslik
puuteekraan, mida kasutatakse sérme,
mahtuvusliku puutepliiatsi véi muu juhtiva sisendi
abil.

Navigeerimine jaotisse Ekraan ja heli

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Siisteem.

3. Valige rakendus Ekraan ja heli.

ZIDXK1X,1749797261526-21-13JUN25

Heledus

Heledus ja varvireziim

o AutomaatreZiim

Automaatreziim on soovituslik seadistus. Siis on ekraani
heledus slnkroonis kabiini tulede lulitiga. Kui kabiini

tuled on valja lUlitatud, siis on ekraani reZiim Paevane.
Kui kabiini tuled on sisse lUlitatud, siis on ekraani reziim

Oine.

PC15319—UN—20MAY13

® Pievane ja oine reziim

v A g
- L
@

5

A—Pé&evane reziim
B—Oine reziim

Valige paevane vdi 6ine reziim, et ekraani heledust
kabiini tulede lllitiga mitte stinkroniseerida.

MARKUS: Valitud reZiim ei méjuta teise ekraani
heledust. Selle ekraani heledust tuleb reguleerida
selle seadistuste kaudu.

Heleduse sétted

PC15320—UN—20MAY 13

®

A—Péevased sitted
B—Oised sitted

Valige Uks nendest satete nuppudest, et kuvada vastav
heleduse reziimi hupikaken.

LAy
-O-
‘@
mnmn
PC15321—UN—20MAY 13

GE )
i
C—Ekraani heledus

D—Kabiini heledus

Séltuvalt valitud reziimi satetest, reguleerige ekraani ja
kabiini heledust pluss (+) ja miinus (-) nuppude abil.

DX,PC,DISP,BRIGHT-21-07APR17

Ekraani helitugevus

Heli

PC15322—UN—20MAY 13

Muutke ekraani helitugevust suurendamise (+) voi
vahendamise (-) nuppudega.

DX,PC,DISP,SOUND-21-21DEC15

Mitu ekraani

-

Mitu ekraani

PC28690—UN—25AUG22
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Ekraan ja heli

MARKUS: Mitme ekraani tugi oleneb masinast.
Konkreetse masina Ghilduvuse kohta vaadake 4.
pblvkonna ekraani Ghilduvuse dokumente
StellarSupporti veebisaidilt.

MARKUS: 4. pélvkonna operatsioonisiisteemi
uuendused 2015-1 (8.12.2500-17) ja uuemad
blokeerivad tappisviljeluse rakendused, kui
susteem tuvastab teise GreenStari ekraani
olemasolu. Nende tarkvaraversioonidega
varustatud 4. pélvkonna CommandCenteri ekraani
kaudu tappisviljeluse funktsioonide juhtimiseks
tuleb GreenStari ekraan kabiinis lahti (ihendada.

4. pélvkonna CommandCenteri vdib konfigureerida
to0ks jargmiste ettevotte John Deere ekraanidega.
® GreenStar 3 2630 ekraan

e Universaalmonitor 4240

e Universaalmonitor 4640

Méned rakendused, nagu AutoTrac, ei saa to6tada
molemal ekraanil samaaegselt.

Ekraanide vahel aktiveerimisi ei edastata. AMS-i
rakenduste kasutamiseks teisel ekraanil peavad
funktsioonid olema ka teisel ekraanil aktiveeritud.

Mitme ekraani kasutamiseks on vaja taiendavat
riistvara. Lisateabe saamiseks pddrduge ettevétte John
Deere edasimuuja poole.

PC23195—UN—180CT16
Universaalmonitor 4640

GreenStari 3. voi 4. pélvkonna ekraani paigaldamine

MARKUS: Lubage téppispéllumajanduse rakendused
(GreenStar v6i AMS) vaid (ihel ekraanil.
Navigatsioon ja muud rakendused ei téota
korralikult, kui mitmel ekraanil on
tappispbllumajanduse rakendused sisse liilitatud.

1. Veenduge, et siiltelukk ja CommandCenter on vélja
[Glitatud.

2. Uhendage ekraani juhtmekimp nurgaposti pistikusse
ja 26 sérmkontaktiga ekraani pistikusse ekraani taga.

3.

4. CommandCenter otsib tooseadise CAN-siinilt teist
ekraani umbes 60 sekundit. Kui CommandCenter oli
varem pohiekraani reziimis, siis kuvatakse teade
"Tuvastati mitu ekraani".

Keerake siide sisse.

. Valige konfiguratsiooni eelsate.
Péhiekraan

e ARGE seda valikut antud juhul kasutage. Seda
reziimi kasutatakse Uksnes siis, kui teist ekraani
pole paigaldatud.

Mitu ekraani — téoseadise vaatur

e Tappispbllumajanduse rakendused on nahtavad
teisel ekraanil.

® Soltuvalt tédseadise "Jargmine VT ekraan”
valikutest kuvatakse ISOBUSI to6seadise teave
CommandCenteris voi teisel ekraanil.

MARKUS: Kui ISOBUS-tééseadisel ei ole funktsiooni
"Jadrgmine virtuaalterminal”, siis ilmub tééseadis
sellele ekraanile, mis esimesena Kaivitub.

Tapsem seadistus

® Kasitsi maaratud konfiguratsioonid.

. Séatete salvestamiseks keerake siilide vélja ja uuesti
sisse.

Ekraani satete muutmisel tuleb asjakohased
muudatused teha ka teisel ekraanil.

Kui valitud on pdhiekraani reziim, blokeerige teises
ekraanis kas GreenStar, Task Controller ja
toGseadise siini virtuaalterminal (VT) véi Ghendage
teine ekraan lahti.

4240 voi 4640 universaalekraanis mitme ekraani
valimiseks valige nupp Meniii > Siisteemi vahekaart
> Ekraani- ja helirakendus > Mitme ekraani
vahekaart.

GreenStar 3 ekraanil mitme ekraani satete
avamiseks valige méalu nupp > ekraani nupp >
diagnostika nupp > vahekaart Mitu ekraani.

GreenStari 3. voi 4. pélvkonna ekraani eemaldamine

1. Veenduge, et slltelukk ja CommandCenter on vélja

[Glitatud.

. Lahutage ekraani juhtmekimp 26 klemmiga
konnektorist ekraani tagakiljel.

3. Keerake silde sisse.

4. CommandCenter otsib tooseadise CAN-siinilt teist
ekraani umbes 2—3 minutit. Kui CommandCenter oli
varem mitme ekraani reziimis, kuvatakse teade Teist
ekraani ei leitud.
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Ekraan ja heli

5. Satete salvestamiseks keerake siitide valja ja uuesti
sisse.

Teise tootja ekraani eemaldamine

1. Veenduge, et slltelukk ja CommandCenter on valja

[Glitatud.

. Uhendage ekraani juhtmekimp lahti teise tootja
ekraanilt.

3. Keerake silde sisse.

4. CommandCenteri ekraan otsib t66seadise CAN-
siinilt teist ekraani umbes 2—3 minutit. Kui
CommandCenter oli varem mitme ekraani reziimis,
kuvatakse teade Teist ekraani ei leitud. Kui 3 minuti
jarel ei ilmu teadet Teist ekraani ei leitud, jatkake
sammust 5.

. Veenduge, et CommandCenter oleks pohiekraani
reziimis ja teise tootja ekraan oleks lahti Ghendatud.

. Satete salvestamiseks keerake slilide vélja ja uuesti
sisse.

¢ch177nn,1685614567146-21-01JUN23

Mitme ekraani seaded

MARKUS: Nende seadete eraldi muutmine POLE
soovitatav.

Masinas kasutatakse sageli mitut ekraani juhile korraga
eri tilpi teabe edastamiseks, voimaldades paremat
juhtimist, jalgimist ja otsuste tegemist.

Mitme ekraani kasutamiseks on kaks viisi. Mélemad
ekraanid vdivad olla tappispdllumajanduse ekraanid voi
Uks neist voib olla tappispdllumajanduse ekraan ja teine
lisaekraan. Mitme ekraani satete konfigureerimine on
vajalik ainult kahe tappispollumajanduse ekraani
kasutamisel, lisaekraani puhul pole muudatusi vaja
teha.

Naiteks traktoritel 8R kasutatakse mitut ekraani. Neid
ekraane saab seadistada kahel viisil.

1.CommandCenter integreeritakse valikulise
lisaekraaniga. Mdlemad monitorid t66tavad sama
protsessoriga, mistéttu pole vaja mitme ekraani
satteid konfigureerida.

2.CommandCenter seotakse G5 universaalmonitoriga.
Igal ekraanil on oma protsessor, mistottu tuleb
konfigureerida mitme ekraani satteid.

CommandCenteri ekraan on peamine liides, et jalgida ja
juhtida masina t66d ning kuvada teavet, nagu
roolimisabi, masina satted, tddseadise juhtseadised
ning joudlusandmed. Tavaliselt kabiini paremale kuljele
paigaldatud lisaekraani saab kasutada lisateabe
kuvamiseks, nagu kaamerapilt, dokumentatsioon, pdllu
kaardistamise andmed vdi diagnostikatdoriistad.

Kui tekib vajadus nende seadistuste individuaalseks
haalestamiseks, lllitage funktsioone nuppudega sisse
voi valja. Valige igale funktsioonile prioriteet.

Tappispollumajanduse rakendused

Tappispbllumajanduse rakendus on ekraanirakendus,
mis kasutab tappispdllumajanduse jaoks
andmepodhiseid tehnoloogilisi lahendusi. Need
rakendused on loodud selleks, et aidata
pdllumajandustootjatel teha teadlikke otsuseid t60
optimeerimiseks.

Need rakendused vbimaldavad pdllumajandustootjatel
koguda reaalajas andmeid, kaardistada pdlde,
anallUsida pdllu varieeruvust ja rakendada
kohapohiseid juhtimistavasid, et suurendada tootlikkust,
vahendada sisendkulusid, minimeerida keskkonnamdju
ja parandada Uldist péllumajandusettevotte
jatkusuutlikkust.

Kasutage tappispdllumajanduse rakendusi, et
suurendada tdhusust, teha tdpsemaid otsuseid ja
saavutada paremaid tulemusi.

Tappispollumajanduse rakendused hélmavad
AutoTraci, sektsioonide juhtimist ja dokumentatsiooni.

ISOBUS-i tooseadise vaatur

ISOBUS-i tddseadise vaatur maarab, kas
CommandCenter saab kuvada virtuaalterminali (VT)
lidesed.

ISOBUS-i tooseadise vaatur 2

MARKUS: Kui lisaekraan pole iihendatud, siis on
ISOBUS-i tébseadise vaaturi 2 lliti hall.

ISOBUS-to66seadise vaatur 2 maarab, kas
CommandCenter kuvab lisaekraanil virtuaalterminali
(VT) liidesed.

ISOBUS-i sertifikaat

ISOBUS-i sertifitseerimise liliti kasutamine blokeerib
algupéarase GreenStari ekraani kasutamise 4.
pblvkonna ekraanil. Alguparase GreenStari ekraani
kasutamise lubamiseks lilitage ISOBUS-i
sertifikatsioon valja.

Task Controller

TAHTIS: ARGE liilitage mélemal ekraanil sisse
tappispollumajanduse (GreenStar voi AMS)
rakendusi. Roolimisabi ja muud rakendused ei
toota sel juhul korralikult.

MARKUS: ISOBUS-i té6seadise vaatur on ekraanidel
GreenStar 2 ja GreenStar 3 nime all ISOBUS VT.

Task Controller (TC) maarab, kas CommandCenter
saab edastada Task Controlleri (TC) kasklusi
tddseadise juhtplokile ja teavet vastu votta. Siia
kuuluvad sektsioonide juhtimise teated.
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Failiserver

MARKUS: Mitme ekraani kasutamisel veenduge, et
failiserver oleks aktiivne vaid (ihel ekraanil.

Failiserver vahetab faile v6i andmeid masina ja
tooseadise vahel, nt konfiguratsioonifailid,
vaetisetabelid voi keelefailid.

Failiserver vajab t66ks USB-draivi. Té0seadise
saadetud andmeid hoitakse USB-malus asuvas
failiserveri kaustas.

Prioriteetne sate

MARKUS: Igas ekraani prioriteedi vaatamiseks valige
olekukeskuses virtuaalterminali nupp.

Prioriteedi sate, mida nimetatakse ka funktsiooni
naiteks, maarab kummagi ekraani prioriteedi erinevate
funktsioonide laadimisel. Naiteks kui tooseadise vaaturi
prioriteet CommandCenteris on 1 ja GreenStar 3 2630
prioriteet (funktsiooni naide) on 2, siis kuvatakse
ISOBUS-i td0seadised enamikul juhtudel
CommandCenteris.

¢ch177nn,1685614583368-21-23MAY 24

Ekraani kalibreerimine

Kui puuteekraan ei registreeri puudutust soovitud
asukohas, siis voib olla vajalik puuteekraani
kalibreerimine. Puuteekraan on tehases kalibreeritud
ning tavalise kasutuse puhul ei peaks seda olema vaja
kalibreerida. Kui kalibreerimine probleemi ei lahenda,
siis poorduge John Deere'i esindaja poole.

1. Valige menulnupp > vahekaart Ststeem > rakendus
Ekraan ja heli > vahekaart Kalibreerimine.

2. Valige Kaivita kalibreerimine.

3. limuvad suur "X" ja juhised, kuidas kalibreerimist 1&bi
viia.

4. Iga kord kui vajutada "X" peale, juhised muutuvad
ning "X" liigub ekraanil teise kohta.

MARKUS: Kui puuteekraanil tekib térge, siis voib
kasutada USB-hiirt. Uhendage hiir ekraani USB-
pessa.

AL70325,00005F8-21-30JUL20
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Kuupaev ja kellaaeg

Kuupaev ja kellaaeg

Kuupéev ja kellaaeg

PC28691—UN—25AUG22

Kuupaeva ja kellaaja rakenduse infot kasutavad
stisteemi mitmed olulised funktsioonid. Nende hulgas
vealogi, aktiveerimised ja andmesalvestus.

Kuupéev ja kellaaeg maaratakse automaatselt, kui on
Uhendatud GPS vastuvétja, mis votab vastu kehtivat
signaali. Sellisel juhul maarake ainult ajavoond.

Praeguse kuupaeva ja kellaaja voib leida igal ajal, kui
valite olekukeskuse peamise t66lehe Ulaosast.

MARKUS: Kuupéeva ja kellaaja sétted méjutavad seda,
kuidas Roolimisabi ja Dokumenteerimise andmeid
ekraani ja arvuti tarkvaras filtreeritakse.

Liikumine rakendusele Kuupaev ja kellaaeg

1. Valige Mendu.

2. Valige kaart Susteem.

3. Valige rakendus Kuupaeyv ja kellaaeg.

ct47125,1663943359087-21-26SEP22

Kuupaeva muutmine

PC15315—UN—15MAY13
A—Kasutaja maaratud kuupaev
B—GPS-i maaratud kuupdev

Kuupéeva saab muuta tksnes siis, kui GPS ei ole
Uhendatud vdi GPS signaali pole. Muul juhul maarab
kuupaeva GPS.

Kuupaeva vorming ei s6ltu GPS signaalist ning seda
saab igal ajal muuta.

1.
2.
3.

Valige paev, kuu vodi aasta.
Oige vaartuse sisestamiseks kasutage klahvistikku.

Valige Tehtud muutuste rakendamiseks vdi Tuhista
eelmisele lehele tagasi p66rdumiseks muutusi
rakendamata.

Kuupéeva vorming
1. Valige Kuupaeva vormingu lahter.

2. Valige nimekirjast kuupaeva soovitud vorming.

3. Muutuste rakendamiseks valige Tehtud voi eelmisele
lehele tagasi p66rdumiseks muutusi rakendamata,
valige Tuhista.

DX,PC,DATE,DATE-21-21DEC15

Kellaaja muutmine

%

A—Kasutaja méaaratud kellaaeg
B—GPS-i maaratud kellaaeg

“©

PC15316—UN—15MAY 13

Kellaaega saab muuta Uksnes siis, kui GPS ei ole
uhendatud vdi GPS signaali pole. Muul juhul maarab
kellaaja GPS.

Ajavoond ja kuupaeva vorming ei séltu GPS signaalist
ning seda saab igal ajal muuta.

1.
2.
3.

Valige tunnid v&i minutid.
Oige vaartuse sisestamiseks kasutage klahvistikku.

Valige Tehtud muutuste rakendamiseks voi Tihista
eelmisele lehele tagasi pd6rdumiseks muutusi
rakendamata.

Ajavéond

1. Valige kontinent vdi ookean ja valige Jargmine.
2. Valige riik ja valige Jargmine.

3. Valige ajav6ond ja valige Jargmine.

4. Kinnitage valitud ajavéond ning valige OK.
Kellaaja vorming

12-tunni v&i 24-tunni vormingu valimiseks kasutage
valikunuppe.

DX,PC,DATE, TIME-21-21DEC15
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Keel ja mootuhikud

Keel ja tihikud

PC28692—UN—25AUG22
Keel ja méétiihikud

Rakenduse Keel ja md6étihikud abil saab muuta keelt,
numbrivormingut ning méo6tihikuid.

Erinevaid seadistusi saab luua nii ekraani kui ISOBUS
VT virtuaalterminalil kuvatud kontrollerite jaoks.
Seadistuste muutmiseks valige Uks voi teine kaart.

Liikumine rakendusele Keel ja moétiihikud
1. Valige Men(d.

2. Valige kaart Susteem.

3. Valige rakendus Keel ja thikud.

ct47125,1663944930163-21-26SEP22

Keele ja mootiuhikute seadistamine

Nait

Nimekirja lahtritest valige keel, numbrivorming ja
moo6tihikud.

ISOBUS VT

ISOBUS virtuaalterminalil kuvatud kontrolleritel saab
kasutada erinevaid moéotihikuid kui Ulejaanud ekraanil.
Voétke ara margistus valikult Samade méétihikute
kasutamine kui ekraanil, et saaks teha valikuid
jargnevast loetelust:

® Numbrivorming

Kaugus

Pindala

Maht

Mass

Temperatuur

Rohk

Jéud

Satete salvestamine

Uute satete valimise jarel valige nupp Salvesta.
Muutuste rakendamiseks tuleb eraanile teha
algkaivitus.

DX,PC,LANG,SETTINGS-21-21DEC15
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Tarkvarahaldur

Tarkvarahaldur

PC28693—UN—25AUG22
Tarkvarahaldur

Tarkvarahalduri abil saab uuendada tarkvara,
aktiveerida funktsioone ning otsida tarkvaraversiooni
Uksikasju.

Liikumine Tarkvarahaldurile

1. Valige Men(d.

2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige rakendus Tarkvarahaldur.
Tarkvarapaketid

4. polvkonna ekraani tarkvara ja abifailid on korrastatud
pakettidesse. Iga pakett on kaardil Installimised ja
uuendused ning kaardil Versiooni teave loetletud eraldi.

4. pélvkonna operatsioonististeem

4

osl
PC28694—UN—25AUG22

e Sisaldab ekraani operatsioonisisteemi ja peamisi
rakendusi.

4. pbélvkonna operatsioonististeemi Abi

\Qf:
PC28695—UN—25AUG22

e Sisaldab ekraani rakenduste abifaile.

AMS-rakendused

e Sisaldab ekraani tarkvara.

PC28808—UN—20SEP22

Masina rakendused

F |
| |

=7
PC28817—UN—20SEP22
e Sisaldab masina tarkvara. Paketi installimiseks on

vajalik ettevotte John Deere edasimiija
rakendusega Service ADVISOR.

Masinarakenduste spikker

PC28818—UN—20SEP22

e Sisaldab masina rakenduste abifaile. Paketti saab
installida ilma Service ADVISOR-it kasutamata.

MARKUS: Elektrooniline abi on olemas kéikides
keeltes, mida ekraan toetab.

¢ch177nn,1685614648442-21-01JUN23

Ekraani ja juhtploki tarkvara uuendamine

4. pdlvkonna ekraani jaoks valjastatakse perioodiliselt
tarkvarauuendusi, mis pakuvad taiustusi ja
joudlusparandusi. Neid uuendusi hallatakse té6laual
tarkvarahalduriga.

MARKUS: Ettevétte John Deere tarkvarahaldur vajab
32-bitist rakenduse tuge.

GreenStar’i susteemikomponentide, nagu StarFire’i
vastuvotjate, AutoTrac Universal ja GreenStari
kontrolleri tarkvarauuendused saab samuti
tarkvarahalduri abil alla laadida. Uuendusfailid
kopeeritakse koos ekraaniuuendustega USB-seadmele.
Kui komponendid on masinaga Ghendatud,
uuendatakse need ekraani kaudu, kui USB-seade on
Uhendatud.

Ekraani tarkvaraversiooni kindlaksmaaramine

Kaoikide installeeritud tarkvarapakettide
versiooninumbrid on kirjas rakenduse Tarkvarahaldur
kaardil Versiooni informatsioon.

Tarkvarauuenduste allalaadimine

PC15348—UN—11JUL13

USB-seade
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Soovitatav on FAT32- v6i NTFS-vormingus USB-seade,
mille maht on vahemalt 16 GB. Lisateavet USB-
maluseadme nduete kohta vaadake peatiki Failihaldur
jaotisest USB-maluseade.

Tarkvarauuendused on allalaaditavad saidilt:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

Kui USB-seadmel on kdige uuem tarkvara, siis pange
see uuenduse installimiseks masinasse.

Tarkvara uuenduste installimine
USB-seade
1. Uhendage USB-seade ekraani USB-pessa.

A

®

PC23932—UN—21MAR17
A—Nupp Installi tarkvara

2. Kui kuvatakse "USB seadme valikud", valige nupp
Tarkvara installeerimine (A). Seejarel kuvatakse
tarkvarahalduri vahekaart Installimised ja

uuendused.

. Valige "Vaata ekraani uuendusi" voi "Vaata muude
seadmete uuendusi" ja valige nupp Edasi.

. Naidatud on Uksnes need tarkvarapaketid, mis on
juba installitud pakettidest uuemad. Vaikimisi on
valitud kdik ekraani tarkvarapaketid.

. Valige nupp Installi. Kui uuendamine ei alga, siis
jargige probleemi lahendamiseks ekraaniteateid.

A

ETTEVAATUST: Valtige vigastusohtu.
Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Tarkvara installimise ajal poorake tahelepanu
jargmistele punktidele.

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.
Arge USB-seadet eemaldage.

® ®

®

PC28696—UN—25AUG22
A—Edenemisnaidik
B—Roheline linnuke

6. Edenemisriba (A) naitab, kui suur protsent igast
paketist on juba paigaldatud. Kui paketi installimine

on edukalt I16pule jdudnud, ilmub ekraanile roheline
marge (B).

. Kui tarkvara uuendamine on Idpetatud, kuvatakse
sellekohane teade. Mdnede tarkvarapakettide
installimise 16petamiseks tuleb teha taaskaivitus.
Ekraani lahtestamiseks valige nupp Taaskaivitus.

. Eemaldage USB-maluseade ja ihendage see uuesti
arvutiga. Kaivitage tarkvarahalduri utiliit
tagastusfailide Uleslaadimiseks.

MARKUS: Tagastusfailid sisaldavad tarkvaraversiooni
andmeid. Need aitavad edasimdiljat ekraani ja
masina tugiteenuse pakkumisel.

Uuendamised vérgus

1. Vahekaardil Installeerimine ja Uuendused valige
Uuenduste kontrollimine vdrgus. Ekraan otsib

saadavalolevaid uuendusi.

. Valige "Vaata ekraani uuendusi" voi "Vaata muude
seadmete uuendusi" ja valige nupp Edasi.

. Naidatud on Uksnes need tarkvarapaketid, mis on
juba installitud pakettidest uuemad. Vaikimisi
valitakse kéik paketid.

. Valige nupp Allalaadimine. Kui uuendamine ei alga,
siis jargige probleemi lahendamiseks ekraaniteateid.

. Edenemisriba (A) naitab, kui suur protsent igast
paketist on juba alla laaditud. Kui paketi
allalaadimine on edukalt I6pule jéudnud, ilmub
ekraanile roheline marge (B).

. Allalaetud tarkvarapaketi installimise alustamiseks
vajutage nuppu Installi.
A ETTEVAATUST: Valtige vigastusohtu.
Veenduge, et masin oleks parkimisasendis ning
paigaldamise ajal oleks elektritoide tagatud.
Tarkvara installimise ajal po6érake tahelepanu
jargmistele punktidele.

Koik rakendused liilitatakse vilja.
Siisteemi teateid ei kuvata.

Kui tarkvara uuendamine on Idpetatud, kuvatakse
sellekohane teade. Mdnede tarkvarapakettide
installimise I6petamiseks tuleb teha taaskaivitus.
Ekraani lahtestamiseks valige nupp Taaskaivitus.

Kauguuendused rakenduse Equipment Mobile abil

1. Logige rakendusse Equipment Mobile sisse ja

kontrollige, kas on ootel tarkvarauuendusi.

. Valige tarkvarauuendus ja seejarel kask Taotle
kauguuendust.

3. Lulitage masina toide SISSE.

4. Tarkvara laaditakse ekraanis automaatselt alla. Kui
ekraanile ilmub installitaotlus, valige kask Installi.
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Tarkvarahaldur

5. Ekraan taaskaivitub.

6. Parast installimist kuvatakse ekraanil teade
Programmeerimine I6petatud.

Ldheduse programmeerimine traadita voogesituse
kaudu

MARKUS: Léheduse programmeerimiseks traadita
voogesituse kaudu peab arvuti olema masina
vahetus ldheduses.

Laheduse programmeerimine traadita voogesituse
kaudu on saadaval hoolduskeskuse, John Deere
Operations Centeri ja John Deere Property Centeri
kaudu.

1. Lulitage masina sutide SISSE ja hoidke see
tarkvara uuendamise kaigus SEES.

Valige masina ekraanil suvand Mend.
Valige vahekaart Ststeem.
Valige Traadita vorgu seaded.

Lilitage funktsioon Mobiilist masinasse SISSE.

IZENSL S

Logige arvutis sisse hoolduskeskusesse, John
Deere Operations Centerisse vdi John Deere
Property Centerisse ja kontrollige, kas on ootel
tarkvarauuendusi.

Laadige tarkvarauuendus arvutis alla.

Kui uuendused on alla laaditud, Uhendage arvuti
masina JDLinki modemi traadita vorku.

9. Valige tarkvarauuenduse lehel suvand Alusta
installimist.

10. Kui kuvatakse viip Looge Uhendus masina MTG Wi-
Fi-ga, lugege ekraanil kuvatavaid juhiseid ja valige
suvand Uhenda.

11. Valige hoolduskeskuse tarkvarauuenduste lehel
suvand Vali fail(id) ja valige allalaaditud uuenduse
pakett. Vajutage nuppu Ava.

12. Allalaaditud tarkvara edastamiseks ekraanile valige
suvand Alusta Uleslaadimist.

13. Kui tarkvara edastamine on I8petatud, valige
suvand Alusta programmeerimist.

14. Masina ekraanil avaneb installimiste ja uuenduste
aken, kus on kuvatud installimise olek.

15. Kui programmeerimine dnnestub, valige
hoolduskeskuse tarkvarauuenduste lehel suvand
Tagastusfaili allalaadimine.

16. Tarkvara uuendamistoimingu |dpetamiseks valige
suvand Tagastusfaili Gleslaadimine.

Kaugprogrammeerimine traadita voogesituse
kaudu

1. Lllitage masina siiide SISSE ja hoidke see
tarkvara uuendamise kaigus SEES.

MARKUS: Enne kaugprogrammeerimisega jatkamist
veenduge, et oleks loodud kindel JDLinki tihendus.

2. Logige arvutis sisse hoolduskeskusesse, John
Deere Operations Centerisse vdi John Deere
Property Centerisse ja sisestage masina
otsinguribale masina PIN-kood.

Valige masina otsingu ripploendist soovitud masin.

Kontrollige tarkvara programmeerimise jaotisest,
kas on uusi tarkvarauuendusi.

5. Valige soovitud tarkvarauuendus ja seejarel suvand
Kaugihenduse jarjekord.

6. Valige masina ekraanil ISOBUS VT tarkvara
kaugvarskenduste viibal suvand Tarkvara
installimine.

Ekraanil peaks kaivituma tarkvara allalaadimine.

Kui tarkvara allalaadimine on Iépetatud, valige
suvand Installimine.

9. Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid ja valige
installimise jatkamiseks suvand Jatka.

10. Ekraanil peaks kaivituma tarkvara installimine. Kui
installimine on I6petatud, veenduge, et ekraan
todtaks uusima tarkvaraversiooniga.

Rikkeotsing

Kui tarkvarapaketi installimine ebadnnestub, siis
taastab slsteem kogu tarkvara uuendamiseelsele
versioonile.

Kui tarkvara uuendamine ebadnnestub, kirjutage
veateade Ules. Eemaldage USB-seadmelt failid ning
laadige tarkvara uuendus uuesti USB-seadmele.
Korrake tarkvara installeerimist.

Kui tarkvara uuendamine jatkuvalt ebadnnestub, siis
pdorduge ettevotte John Deere esindaja poole.

USB-méluseadme ruumi optimeerimine ekraani
tarkvara uuendamiseks

EkraanisUsteemi taastamistoimingu ajal USB-seadmel
oleva ruumi optimeerimiseks tehke jargmist.

Uhendage USB-seade arvutiga.
Valige Minu arvuti.

Valige kohalik ketas C.

Valige SDS.

Valige DisplayDependencies.

o b w0 DN =

MARKUS: Arge kustutage kausta RpmCache.

6. Kustutage kogu kausta RpmCache sisu.
7. Vormindage USB-valkmaludraiv vormingus FAT32.




Tarkvarahaldur

8. Laadige tarkvarahalduri kaudu alla ekraani
uuendusfailid ja edastage need USB-seadmesse.

ch177nn,1740718174635-21-27FEB25

Aktiveerimised

Ekraani sellel vahekaardil saate hallata
tarkvaratellimusi.

Nupp Uksikasjad

PC28697—UN—25AUG22

StellarSupport.com lehel on vaja ekraani seerianumbrit,
"challenge"” koodi ja vdib vaja minna ka kinnituskoodi, et
kood genereerida. Selle informatsiooni leidmiseks
vajutage nuppu Uksikasjad.

Uhte koodi v&ib olla hdlmatud palju funktsioone, kuid
sellega saab teha ainult Uht tlutpi toimingut
(aktiveerimine voi desaktiveerimine). Naiteks — Uks
kood vdib aktiveerida kolm funktsiooni, samal ajal kui
kahe funktsiooni desaktiveerimiseks on vaja eraldi
koodi.

Sisestage aktiveerimis- voi inaktiveerimiskood

&3

Nupp Sisesta kood

PC28698—UN—25AUG22

1. Valige nupp Sisesta kood.

2. Sisestage klaviatuuri abil aktiveerimis- voi
inaktiveerimiskood. Vali nupp OK.

3. Kirjutage kinnituskood Ules ja sisestage see
aadressil StellarSupport.com.

Sidusaktiveerimised

<)
PC28699—UN—25AUG22

Sidusaktiveerimised

Veebis aktiveerimisel kasutatakse praeguste tellimuste
kuvamiseks vodi kontrollimiseks traadita GUhendust.
Ekraan kontrollib sisselllitamisel tellimuste saadavust
automaatselt. Tellimuse ostmiseks avage veebiaadress
StellarSupport.com.

AL70325,000056E-21-26SEP22
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Service ADVISOR Remote

Teenus Service ADVISOR Remote
TR
ISO
Nz

PC16682—UN—18MAR13
ISOBUS VT

Service ADVISOR Remote on saadaval rakenduses
ISOBUS VT.

4=

PC15293—UN—18MAR13
ISOBUS VT mendiii

1. Valige ISOBUS VT menil nupp.

4 Remote
.._. Softwa ra

Updates

PC17281—UN—10SEP13
Tarkvara kaugvérskendus

2. Valige tarkvara kaugvarskendus.

T66pohimote

Service ADVISOR on diagnostikatdoriist, mida
kasutavad etevétte John Deere edasimuijad
diagnostika ja uuenduste labiviimiseks masina seadetes
ja tarkvaras. Edasimuujad véivad paaseda juurde
diagnostika veakoodidele ja diagnostika aadressidele,
luua naitusid ja salvestusi ja programmeerida
kontrollereid. See tehnoloogia koosneb nii tarkvarast kui

riistvarast. Tehnikud labivad vahemalt 8-tunnise
koolitse, et saada selle tooriista kasutamise sertifikaat.

Service ADVISOR Remote kaugjuhtimispult (SAR) on
Service ADVISOR-i funktsioon, mis vdimaldab
edasimudjal luua Ghenduse SAR-valmidusega
masinaga JDLinki vérgu kaudu, et saada eemalt
juurdepaas diagnostika veakoodidele ja salvestada
diagnostikateavet, ning juhtida eemalt SAR-
valmidusega masinaid.

Sarnaselt (automaatsetele) tarkvarauuendustele
arvutitoostuses, voimaldab SAR ettevottel John Deere
saata uuendatud tarkvara kohale JDLinki riistvara
kaudu. Kaugprogrammeerimine annab John Deere'ile
voimaluse uuendada tarkvara, et taiustada masina tood.
Seda voimalust voib kasutada enamiku masina
kontrollerite imberprogrammeerimiseks. Kasutaja
osaleb selles protsessis aktiivselt koos edasimuijaga nii
tarkvarauuenduse allalaadimisel kui installimisel.

MARKUS: Méned séidukite kontrollerid ei pruugi
Uhilduda SAR-i imberprogrammeerimisega.

Soiduki tihilduvus

MARKUS: Kui kuulub varustusse, siis rakenduse
"Kasutajad ja kasutajabigused" abil saab
juurdepéésu teatud komponentidele lukustada,
osaliselt lukustada véi lukust lahti teha. Sinna
kuulub ka véimalus tarkvarauuendusi alla laadida ja
installida. Uksikasjalikumat teavet vaadake
rakendusest "Kasutajad ja kasutajadigused".

Heaks kiidetud sdidukite taieliku nimekirja saamiseks
poorduge ettevotte John Deere edasimuija poole voi
kiilastage veebilehte StellarSupport.com.

¢ch177nn,1685616589331-21-01JUN23

Soiduki Umberprogrammeerimine

D He

Software Update

Ramote
Software
Updatez

A software update is available for download.
Select the “Accept” button to continue to the
Remote Software Updates page.

PC20419—UN—13NOV15

Tarkvarauuendus on saadaval

A—Kinnitusnupp
B—Tiihistamisnupp

Teenuse Service ADVISOR Remote (SAR) abil saavad
edasimiijad masinale saata juhtplokkide uuendamise
tarkvara. Kui edasimuija on tarkvara saatnud, iimub
ekraanile teade, mis Utleb, et uus tarkvara on saadaval.
Vajutage tarkvarauuenduste lehe kuvamiseks
kinnitamise nupule (A).

Kui valida tuhistamisnupp (B), liikuge sellele Iehele,
valides ISOBUS VT meniiist Tarkvara kauguuendus.
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Service ADVISOR Remote

Uuenduste allalaadimine

Remote Software Updates

Download Status: Download available

Machine cperation can continue during
download process

o Reject
Download

e Download
Software

Installation Status: MNo update available

e Install
Software

This software update can take up to X minutes to
install.

PC17279—UN—10SEP13
Tarkvara kaugvéarskendus

A—Nupp Keeldu allalaadimisest
B—Nupp Laadi tarkvara alla
C—Nupp Installi tarkvara

Tarkvara kauguuenduste lehekiljel voib juht keelduda
(A) vbi laadida alla (B) uue tarkvara. Allalaadimise
alustamiseks vajutage nuppu Laadi tarkvara alla. See
protsess jatkub taustal ja tavaline masina t60 vdib
jatkuda.

Uuenduste installimine

@ ¥

Software Update

Remote
Software
Updates

A software update is available for installation.
Select the "Accept" button to continue to the
Remote Software Updates page.

PC20420—UN—13NOV15
Uuendus on paigaldamiseks valmis

A—Kinnitusnupp

B—Tiihistamisnupp

Kui tarkvara on alla laaditud ja see on installeerimiseks
valmis, ilmub ekraanile teade. Vajutage
kinnitamisnuppu (A), et liikuda lehekiiljele Tarkvara
kauguuendused.

Tarkvara installeerimiseks véib kuluda kuni 40 minutit.
Tarkvara uuendamiseks hiljem, vajutage
tuhistamisnuppu (B).

Software Update

Terms= and Conditions:

Press "Accept" to accept terms and
conditions defined in the Operator's
Manual and to begin loading the software
update.

7
Cancal Accapl

PC12856—UN—O07SEP10

Software Update

Prepare vehicle for software installation:

. Turn Engine Off and Key On

1/3

PC12672—UN—28JUN10
Protsessi kdivitamiseks vajutage tarkvarauuenduste
lehel nuppu Installeeri tarkvara.

Vastava teade ilmumisel kinnitage tingimused ja
seejarel jargige ekraanijuhiseid.
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Service ADVISOR Remote

A ETTEVAATUST: Viltige vigastusohtu. Veenduge

enne iimberprogrammeerimise alustamist et

masin oleks ohutus kohas ja seisundis.

Umberprogrammeerimise ajal ei pruugi méned

masina funktsioonid (sh tuled) olla
kasutatavad. Arge programmeerige avalike
teede voi aktiivse to6tsooni laheduses.

F
Installations & Updates

(1) Do not remove
vehiche power
(1) Do not turn key

Preparing to Install

q. Safe to remove
US8 drive Installing Software @

38 MB of 3.0 M8

Processing Installation
Waiting

L_StarFire Package

.

’

PC17630—UN—10SEP13

Kui allalaaditava tarkvara hulka kuulub 4. pélvkonna

ekraani uuendus, siis tehakse kdigepealt ekraani

uuendus. Kui see on I6pule viidud, ilmub teade, milles
Oeldakse, et tarkvara on edukalt paigaldatud ja ekraan

taaskaivitub.

Parast ekraani uuendamist algab juhtploki uuendamine.

Software Update

Important:
Do not start engine
Do not turn key to off position

Installing Software:

This update could take up to X minutes to
in=stall.

Lights and displays could turn en and off during the
installation process.

213

PC12857—UN—07SEP10

Rikkeotsing — Umberprogrammeerimine

Tunnus Probleem

Software Update

The installation completed successfully.

Turn the key to the "Off" position and wait
30 seconds before restarting your vehicle.

3713

PC13582—UN—O09MAY 11
Kui paigaldamise ajal ilmneb probleem, proovib
susteem teist korda paigaldada. Kui teine katse
ebadnnestub, vdtke Uhendust oma ettevétte John
Deere edasimiitjaga.

¢ch177nn,1685616589239-21-28JUN23

Lahendus
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Service ADVISOR Remote

Tunnus

Lisaseadmetel puudub toide

Madal pinge

Side rike

Tarkvara kauguuenduste nuppu
ekraanil pole.

MARKUS: Tarkvara kauguuenduste
nupp peab kogu aeg ekraanil
olemas olema, séltumata sellest,
kas uuendusi on véi mitte.

Probleem

Mootor on kaivitunud voi sltitide on
valja lUlitatud.

Susteemi pinge on liiga madal, et
jatkata tarkvara installimist.

Tarkvara installeerimist ei saa
I6petada siderikke tottu.

Lahendus

Arge kaivitage mootorit ega
eemaldage toidet tarkvarauuenduste
installimise ajal. Keerake suude valja
ja uuesti SISSELULITATUD
asendisse.

Ldlitage valja vdi eemaldage
mittevajalikud lisaseadmed.

Kontrollige aku pinget ja laadige
vajadusel akut.

Keerake suude valja ja uuesti sisse.
Seejarel proovige uuesti tarkvara
installida.

Kui side ei taastu, siis p66rduge John
Deere’i edasimuiija poole.

Ekraanilt puudub juurdepaas tarkvara Kontrollige MTG juhtmeid ja ihendusi.

kauguuenduste lehekiljele.

ch177nn,1685616608661-21-01JUN23
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Kasutajad ja juurdepaas

Kasutajad ja juurdepaas

PC28700—UN—25AUG22

Kasutajad ja juurdepéés
Kasutajad ja kasutajadigused haldab kasutajaprofiile, et
kasutajate jaoks teatud funktsioonid lukustada.
Vahekaart Kasutajaprofiilid

® Muutke ekraaniprofiili ja administraatori isiklikku
tuvastusnumbrit (PIN).

Vahekaart Juurdepdasuriihm
e Ekraani lukustatud funktsioonide salvestamine.

Liikumine jaotise Kasutajad ja juurdepaas juurde
1. Valige Men(d.

2. Valige kaart Susteem.

3. Valige ikoon Kasutajad ja juurdepaas.

AL70325,00005D2-21-26SEP22

Kasutajaprofiilid

B o
® ®

A—Administraatori profiil
B—Juhi profiil

PC28701—UN—25AUG22

Ekraani saab seadistada kahe profiili peale -
administraator vdi operaator. Aktiivne profiil kuvatakse
profiilide nimekirja kohal.

Administraatori profiil (A)

Administraatori profiil on alati maaratud Taieliku
juurdepaasuga gruppi. See annab juurdepaasu
kdikidele funktsioonidele ning sellega saab operaatori
profiilis funktsioone lukustada ja avada. Administraatori
profiilile juurdepaasu tékestamiseks saab sellele
maarata PIN koodi.

Juhi profiil (B)

Juhi profiil on alati maaratud Piiratud juurdepaasuga
gruppi. Seal paaseb ligi Uksnes nendele
funktsioonidele, millele juurdepaas on tagatud.
Operaatori profiil peab olema aktiivne ning

administraatori profiilil peab olema PIN kood, et
funktsioone saaks lukustada.

Aktiivse profiili muutmine

® ® ©

PC28702—UN—25AUG22
A—Nupp Muuda profiili

B—Redigeerimisnupp

C—Nupp Vaata

Valige nupp Muuda profiili (A) ning valige nimekirjast
profiil.

MARKUS: Kui administraatori profiili jaoks on loodud
PIN kood, siis tuleb see sisestada enne, kui liilitada
tmber juhi profiilist administraatori profiiliks.

Lisa/muuda PIN

Valige Administraatori profiilil nupp Redigeeri (B). Valige
nupp Lisa/muuda PIN.

ct47125,1663953810525-21-26 SEP22

Juurdepaasurihmad

Konkreetse rihma juurdepdasudiguste seadistamiseks,
kuvamiseks vdi muutmiseks kasutage
Juurdepaasuriihmasid.

Taisjuurdepaasurithm

Taisjuurdepaasuga ruhmal on ligipdas koikidele
funktsioonidele. Taisjuurdepaasurihma ei saa
redigeerida.

Piiratud juurdepaasu riihm

Administraator voib piiratud juurdepaasuga riihmale

anda ligipaasu ainult teatud funktsioonidele. Piiratud
juurdepaasu rihma saab redigeerida Uksnes siis, kui
aktiivne profiil on administraatori profiil.

Muuda paasudiguseid

®

ofe

PC28703—UN—25AUG22
A—lkoon Avatud
B—Ilkoon Lukustatud

Kui Uhtegi funktsiooni pole lukustatud, siis on nimekirja
rakenduste kdérval "Ukski pole lukustatud". Kui esineb
lukustatud funktsioone, siis on need kirjas rakenduse
nime all ning seal on luku ikoon.
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Kasutajad ja juurdepéés

Valige rakendus, et see esile tdsta ja seejarel valige
redigeerimisnupp.

Leht Muuda paasudigused kuvab lukustatud ja
lukustamata funktsioonide loendi, kus saate iga
funktsiooni lukustada voi avada. Juurdepaasuriihmades
tehtud muudatused salvestatakse, kui lehe sulgete.

AL70325,000057B-21-26SEP22
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Paigutuse haldur

Paigutushaldur

PC28704—UN—25AUG22
Paigutushaldur

Paigutuse halduriga saab luua ja muuta td6aknaid ning
kiirvalikute riba, et esilehelt paaseks ligi olulisele teabele
ja funktsioonidele.

Tooaknad koosnevad moodulitest voi plokkidest, kus on
teave ja nupud. T66akna mooduleid saab lisada,
eemaldada ja Umber korraldada.

Todaknad on rihmitatud tédakna kogumiteks. To6akna
kogumeid saab luua konkreetse t66 jaoks (istutamine
voi mullaharimine) vdi vastavalt eri juhtide eelistustele.

Tbéoaknaid saab luua ja salvestada piiramatul hulgal.
Luua saab piiramatu arvu td6akende kogumeid, mis
sisaldavad kuni kimme t66akent kogumi kohta.

Kohandatud t6é6aknaid saab importida sama suurusega
4. pélvkonna ekraanide vahel. Imporditud t66aknad on
saadaval vahekaardil Kéik tddaknad.

Paigutushalduri valimine

1. Valige Men0a.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Paigutusehaldur.

AL70325,0000617-21-27SEP22

Todaknate kogumid

]

Tbé6aknate kogumid

PC15336—UN—10JUL13

Tddakna kogumid koosnevad kuni kiimnest Ghe
toimingu jaoks, nt istutamine véi mullaharimine, Ghte
rihma koondatud tédaknast. Esilehel té6akende
sirvimisel kuvatakse ainult aktiivse td6akna kogumi
lehed.

Valige tddakende kogum ja kuvage td6akende kogumi
muutmise leht.

Lisa tooakende kogum

® [
® [

PC28705—UN—25AUG22
A—Uue kogumi loomine
B—Aktiivse kogumi muutmine

Uue tédakna kogumi loomiseks valige nupp Loo uus
komplekt (A). Olemas oleva tddakna kogumine
vahetamiseks valige nupp Muuda aktiivset kogumit (B).

Té6akende muutmine td6akende kogumis

2 8 & & @
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—Redigeerimisnupp
B—Kopeerimisnupp
C—Nupp Ules
D—Nupp Alla
E—Eemaldamise nupp

Valige Uks to6aken, et kuvada rida nuppe, millega seda
todakent redigeerida.

Valige nupp Redigeeri (A), et muuta té6akna mooduleid.

Samade moodulitega uue tédakna loomiseks valige
kopeerimisnupp (B).

Todakende jarjekorra muutmiseks valige nupud Ules ja
Alla (C ja D). Todakende jarjekorda kasutatakse esilehel
nende sirvimisel.

Todakende kogumist td0akna eemaldamiseks valige
nupp Eemalda (E). T66aken eemaldatakse to6akende
kogumist, aga see on loendis Koik tddaknad ikka
saadaval.

MARKUS: Kui tb6akende kogumis on ainult tiks
té6aken, nuppu Eemalda ei kuvata.

AL70325,000060B-21-27SEP22

Muuda todakende kogumeid

Muutke té6akna kogumi nime, maaratud otseteed voi
lisage sinna tédaknaid.

Tooakna nimi

® ®

A—Redigeerimisnupp
B—Taiendavate to6akende kaasamise nupp

PC28707—UN—25AUG22
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Paigutuse haldur

Igal tddaknal peab olema oma unikaalne nimi. Té6akna
kogumine nime andmiseks vdi antud nime muutmiseks
valige redigeerimisnupp (A).

Tdbakende kogumile maaratud otseteeriba lisamiseks
voi muutmiseks valige redigeerimisnupp.

Tddakende kogumisse olemas oleva té0akna
lisamiseks valige tdiendavate td0akende kaasamise
nupp (B).

AL70325,0000618-21-27SEP22

Otseteeriba

— . " [y — n— -
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PC23265—UN—310CT16
Otseteeriba

Otseteeriba on kiirnuppude kogum, mis kuvavad
olekuteavet ja pakuvad kiiret juurdepaasu rakenduste
funktsioonidele. Otseteeribal kuvatakse kuni Uiheksa
otsetee nuppu.

Kasutage otseteeribade vahekaarti, et otseteeriba
valida, muuta voi koostada. Otseteeriba saab
eksportida failihalduri kaudu.

® ®

®

PC28707—UN—25AUG22

©

©

PC28708—UN—25AUG22
A—Nupp Loo uus otsetee
B—Nupp Liiguta otseteed
C—Nupp Eemalda otsetee

Otsetee valikute riba muutmine

Otsetee nuppe saab ribale lisada, eemaldada ja seal
Umber korraldada.

MARKUS: Otseteeribale saab paigaldada vaid (ihe
samasuguse otsetee ikooni.

Uue otseteeriba loomiseks valige nupp Loo uus otsetee
(A) ja valige sobiva sisuga rakendused. Leidke loendist

otsetee, mis sooritab soovitud funktsiooni, seejarel
valige nupp Lisa.

Kui see on otseteeribale lisatud, valige otsetee, et see
esile tdsta. Vajutage nuppu Liiguta otseteed (B) ja
teisaldage see vabasse kohta.

Otsetee eemaldamiseks tdstke see esile ja valige nupp
Eemalda otsetee (C).

AL70325,000060E-21-27SEP22

Koik tooaknad

Iy

Koik té6aknad

PC15340—UN—10JUL13

MARKUS: Té6aknaid saab importida ja eksportida
failihalduri rakendusega.

Vahekaardil Kdik tddaknad kuvatakse kéik ekraanil
loodud téd6aknad. Sellel vahekaardil on toodud nii
aktiivses kogumis sisalduvad té6aknad kui ka muudes
to6akende kogumites kasutatavad té6aknad.

Tooakna redigeerimine

®©

PC28709—UN—25AUG22

® ®

A—Redigeerimisnupp
B—Kopeerimisnupp
C—Eemaldamise nupp

Valige Uks t6daken, et kuvada rida nuppe, millega seda
té6akent redigeerida.

Valige nupp Redigeeri (A), et muuta td6akna mooduleid.

Samade moodulitega uue tédakna loomiseks valige
kopeerimisnupp (B).

Ekraanilt t6dakna kustutamiseks valige
eemaldamisnupp (C). Nii eemaldatakse té6aken
ekraanist ja aktiivsest kogumist jaddavalt.

MARKUS: Eemaldamisnuppu ei kuvata, kui valida
tehase vaikimisi t66aken.

Loo uus tooaken

PC28710—UN—25AUG22

Nupp Loo uus té6aken
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Paigu

tuse haldur

Uue tddakna loomiseks valige nupp Loo uus tédaken.

AL70325,000060C-21-27SEP22

Tooakende lisamine, redigeerimine voi
dubleerimine

Tddlehtede lisamiseks, redigeerimiseks voi
dubleerimiseks kuvatakse sama liides. Uus to6aken on

tuhi, aga dublikaadil vdi redigeeritaval td6aknal on juba
mooduleid.

Tooakna nimi

® KN
® [+

PC28707—UN—25AUG22
A—Redigeerimisnupp
B—Nupp Lisa moodul

Igal td6aknal peab olema oma unikaalne nimi. Valige
nupp Redigeeri (A), et tddaknale nimi anda vdi seda
muuta.

Lisa moodul

Valige nupp Lisa moodul (B) ning valige sobiva sisuga
rakendus. Valige nimekirjast soovitud teabega moodul
ja vajutage nuppu Lisa.

MARKUS: Té6aknale saab asetada sama mooduli
ainult tiks kord.

MARKUS: Ruumi téitmisel alustage suuremate
moodulitega ning seejdrel vdiksematega.

Iga mooduli jaoks vajaliku ruumi
kindlaksmaaramiseks kasutage koordinaatvérku.

Moodulite Umberpaigutamine

PC28712—UN—25AUG22

Mooduli ligutamine

Kui moodul on t6daknale lisatud, siis valige see, et see
aktiivseks muutuks. Vajutage moodulit ning nihutage
see tlhjale kohale.

Mooduli eemaldamine

B

PC28711—UN—25AUG22
Nupp Eemalda moodul

Valige moodul, et see aktiivseks muuta, ning valige
nupp Eemalda.

ct47125,1663959646625-21-27SEP22

Esilehel tooakende vahel liikumine

(@) Run Pages: Guidance Run Page -

PC17357—UN—03DEC13

@@@

PC17358—UN—03DEC13
A—Tiitliriba

B—Jéargmise ja eelmise té6akna nupud

C—So6rmega nipsamine

Kui aktiivses td6akende kogumis on mitu tddakent, siis
on esilehel kuvatava t66akna valimiseks mitu viisi.
Tiitliriba (A)

Valige esilehe Ulaosast tiitliriba, et kuvada aktiivsete
td6akende kogumis olevad tédaknad. Valige
vaatamiseks t6daken, koostage uus tddaken, muutke

to6akende kogumit vdi valige vaatamiseks muu
té6akende kogum.

Jargmise ja eelmise té6akna nupud (B)

Tdodakende vahel liikumiseks valige vasak vdi parem
nool.

Sormega libistamine (C)

Tooakende vahel liikumiseks libistage sdrmega Ule
ekraani vasakule v&i paremale.

Navigeerimisriba otsetee nupp

PC17359—UN—O3DEC13
D—Navigeerimisriba otsetee nupp

Valige ekraani all CommandCenteri navigeerimisribal
paremnool (D).

¢ch177nn,1685616646910-21-01JUN23
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Settings Manager

Settings Manager

PC28715—UN—25AUG22
Sétetehaldur

Satetehalduri abil saab laadida, redigeerida voi
salvestada masina konfiguratsioone ja tddseadise
satteid. Salvestatud konfiguratsioonide abil saab
hdlpsalt taastada satteid, mida masin ja tddseadis
tootamiseks kasutavad.

Liikumine rakendusele Satete haldur
1. Valige Mendu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Settings Manager.

Salvestatud konfiguratsioone saab importida ja
eksportida failihalduri abil.

Konfiguratsioonide importimine ja eksportimine on
piiratud jargnevaga.

o Profiili nimi

e Todaknad

e TECi satted

e John Deere’i ISOBUS-i jarelveetava pritsi satted

ch177nn,1685616681655-21-01JUN23

55-1



Seadmehaldur

Seadmehaldur

<

Seadmehaldur

PC28716—UN—25AUG22

Masina ja tooseadise profiili satete sisestamiseks avage
rakendus Seadmehaldur. Masina profiiliga seonduvad
satted on olulised ettevdtte John Deere
tappispdlluharimise rakenduste digeks toimimiseks, nt
AutoTrac, sektsioonide juhtimine ja tdéandmete
kaardid.

Seadmehalduri avamine

1. Valige Mendu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Seadmehaldur.

AL70325,000054E-21-25APR23

Masina profiil
Uldised seaded

Kui ekraan tuvastab masina, siis osa teabest paneb
paika masina juhtplokk automaatselt.

Teatud tUdpi masinate konkreetsed satted kuvatakse
vaid nende olemasolul.

MARKUS: Méned méétmed kehtivad iiksnes teatud
tltipi masinatele.

GPSi nihked

MARKUS: Mitme té6seadise korral kasutatakse vaid
esimese té6seadise kdlgnihet.

Kaardistamise, dokumenteerimise ja sektsioonide
juhtimise vigade valtimiseks kombineerige kdikide
toO0seadiste kilgnihked ja sisestage see vaartus
esimese tdoseadise jaoks. Nt kui esimene t6dseadis
jaéb 5,1 cm (2 in) paremale ja teine t60seadis jaab 2,5
cm (1 in) vasakule, sisestage 1,3 cm (0.5 in) paremale.

® GPSi kiilgsuunaline hélve

- Kulgsuunaline kaugus (vasakul vdi paremal)
masina keskjoone ja GPS-vastuvdtja keskpunkti
vahel. See vaartus on enamasti 0.0, juhul kui
GPS-vastuvdtja ei ole masina keskjoonest
vasakul vbi paremal nihkes.

® GPS-i pikisuunaline nihe
- Joonkaugus GPS-vastuvétja keskpunktist
masinal oleva punktini.

GPS-i joonkauguse nihke mdét oleneb masina
tuubist. Nihete méotmise kohta saate teavet
elektroonilisest spikrist.

® GPS-i kérgus
- GPS vastuvdtja kaugus maapinnast.

Uhenduse nihe

° Uhenduspupkt on koht, kus tdoseadis ihendub
masinaga. Uhenduse nihe on kauguse mooét

Uhenduspunkti ja masinal oleva punkti vahel.

Uhenduse nihke madt oleneb masina tiilibist. Nihete
modtmise kohta saate teavet elektroonilisest spikrist.

Profiili tehasesatete taastamine

MARKUS: Uksnes ekraani tuvastatud masinate
profiilisétteid saab taastada vaikeseadetele.

Masina profiili vaikesatted asuvad masina juhtplokkides.
Seadistuste muudatusi sailitatakse ekraanis. Profiili
tehasesatetele lahtestamiseks valige Lahtesta profiil.

Kasutage abikeskuse ekraaniabi lisateabe saamiseks
seadmehalduri ja masinaprofiili kohta.

AL70325,00005DB-21-04AUG20

Toodseadise profiil
Profiili nime maarab ekraan automaatselt tuvastatava

toOseadise jargi; seda ei saa salvestada. lIma
juhtplokita té6seadiste profiili nime maarab kasutaja.

Profiili satete salvestamine

Vali nupp Salvesta, et salvestada kdikide vahekaartide
seaded ja sulgeda rakendus To60seadise profiil.
Vahekaartide vahel liikkumisel pole vaja nuppu Salvesta
valida.

Tooseadise profiili satted salvestatakse ekraani koos
jargmise teabega.

e Profiili nimi

e Tuvastatud tdoseadise juhtploki nimi.

MARKUS: Konfigureeri té6seadise kontrolleris
kasutamiseelsed seaded, néiteks séidu
konfiguratsioon, enne tédseadise profiili seadete
konfigureerimist.

Teatud t66seadise juhtploki satete muutmisel muutub ka
nimi. See juhtub ka siis, kui muuta seadistusi vaetamise
ja kulvamise vahel.

Profiili seadistuste automaatne tuvastamine

Kui Uhendada tdéoéseadise juhtplokk, siis mdned
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Seadmehaldur

tooseadise profiili seaded seadistab t00seadise
juhtplokk automaatselt.

Juhtploki esmakordsel Gihendamisel kuvatakse hoiatus
"Tooseadise profiil on loodud". Téoseadise edaspidisel
Uhendamisel tuvastatakse see nime jargi ja ekraanile
laaditakse to6oseadise salvestatud profiili satted.

MARKUS: Kui valida "Seadista hiljem", jatkub hoiatuse
kuvamine.

Kui Uhendada on tundmatu tééseadis, tuleb selle jaoks
profiil koostada. Tédseadise profiili loomiseks valige
rakenduse Seadmehaldur nupp Lisa td0seadis.

Tuvastatud téoseadise nime vaatamiseks valige
Diagnostikakeskus > vahekaart Kontrolleri diagnostika
> valige t00seadise juhtplokk > vahekaart Kontrolleri
teave.

Enne kasutamist kontrolli koiki vajalikke seadeid.
Toopunkti ei seadistata automaatselt.

Uhenduse tiiiibid

e Uhenduse tiitip vdi rippsiisteem naitab tddseadise ja
masina uUhendust ning juhib seda, kuidas ekraan
tuvastab tddseadise liikkumist masina taga.

Katvuskaart, dokumentatsioon ja sektsioonide
juhtimine vajavad Uhenduse tilbi seadistamist.

Liigendi nihe

Teatud todseadistel on ligendhaakeseade, mis
Uhendatakse masina tagumise kolme punkti
Uhenduse kulge. Selle Uhenduspunkti nihet |aheb
tarvis té6seadise liikumise tuvastamiseks masina
taga. See valik on saadaval Uksnes siis, kui
Uhenduse tuubiks valitakse tagumine 3-punkti
Uhendus.

Toolaius

e Todlaius naitab, millises laiuses iga tdokaiguga poliul
kintakse, kulvatakse, pritsitakse voi koristatakse.
Seda kasutatakse t66andmete kaartide ja haritud
pindala arvutamiseks. To0laius on vajalik rakenduste
Roolimisabi, kaardistamine ja kogupindala jaoks.

Moo6tmed

® Kiilgnihe
Kilgsuunaline kaugus masina keskkohast
todseadise toolaiuse keskkohani. Roolimisabi ja

kaardistamise rakenduste jaoks on kulgsuunalise
halbe seadistused vajalikud.

MARKUS: Mitme té6seadise korral kasutatakse vaid
esimese tdbseadise kdlgnihet.

Kaardistamise ja dokumenteerimise vigade
valtimiseks kombineerige koikide tédseadiste
kilgnihked ja sisestage see védartus esimese
t66seadise jaoks. Néiteks kui esimene té6seadis
jaab 5,1 cm (2 tolli) paremale ja teine t66seadis
jaab 2,5 cm (1 tolli) vasakule, sisestage 1,3 cm (0,5
tolli) paremale.

Péordetelg

Pikisuunaline kaugus todasendis todseadise
pbordetsentrist. Tavaliselt puudutavad selles punktis
maapinda tédseadise koormust kandvad osad.
Poddordetelje nihe on vajalik seadise jargimise
seadmiseks kurvides. AutoTraci poorde
automaatika, kaardistamine ja passiivhe tddseadise
roolimisabi nduavad p6ordtelje seadistamist.
Soovitatav on poordtelje vaartuse dige t66
kinnitamine. Lisateabe saamiseks vaadake
elektroonilist spikrit.

Téopunkt

Joonesisene kaugus Uhenduspunktist toimingu
teostamise punktini, naiteks seemne voi toote
langemine, saagi koristamine vdi maa harimine.
Kaardistamise rakenduse jaoks on t66punkti
seadistus vajalik.

Sektsiooni nihe (ettevéotte John Deere VT
tooseadised)

Joone kaugus pdérdekeskmest kuni t66 toimumise
punktini. Naiteks koht, kus seeme voi toode
maapinda lastakse, vilja koristatakse voi maad
haritakse. Kaardistamise rakenduse jaoks on vajalik
sektsiooni nihke seadistamine.

Too salvestamine

e Salvestamispaastikud maaravad, millal kaardi

salvestamine ja tédmonitori koguandmed sisse Vi
valja lilitada. Koikidel masina titpidel ei ole kdik
salvestamise paastikud kasutusel.

MARKUS: KésireZiimis peab juht vajutama nuppe
Salvesta véi Paus, et liilitada t66andmete kaardi
salvestamine sisse voi vélja.

Mehaaniline viivitus

® Mehaaniline viivitus on keskmine aeg, mille jooksul
toode jduab maapinnani parast kasklust SISSE voi
VALJA. Seda vdib konkreetse masina, td6seadise ja
ekraani kombinatsioonist sdltuvalt olla tarvis muuta.
Kaardistamise rakenduse jaoks on mehaanilise
viivituse seadistus vajalik. Satted on sektsioonide
juhtimise joudluse jaoks kriitilise tahtsusega.

Seadmehalduri ja tddseadise profiili kohta lisateabe
saamiseks kasutage abikeskuse elektroonilist spikrit.

AL70325,000068F-21-24MAY 24
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AutoTraci roolimisabi

AutoTraci roolimisabi

2

AutoTraci roolimisabi

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac on suunatav juhtimisstisteem, mis véimaldab
juhil kaed roolirattalt ara vétta, kuna masin sdidab pollul
ise edasi médda loodud juhtjoont.juhtjoont. Polluotstel
peab juht masina endiselt imber p66rama.
Jatkamisnupu vajutamisel vétab AutoTrac juhtimise Ule
ning juhib masinat piki [&himat t66kaiku.

¢ch177nn,1685616767892-21-01JUN23

Kasitsi navigeerimine

Teavet navigeerimisradade ja igas jalgimisreziimis
toGtamise kohta leiate jaotistest JUHTRAJA
SEADMINE ja JALGIMISREZIIM.

Parast juhtraja loomist juhtige masin rajale. Lahim rada
on esile téstetud valge paksema joonega. Rajavea
suurust naitab raja tapsuse indikaator. See arv naitab,
kui kaugel on masin Iahimast rajast. Viga suureneb, kuni
masin jouab kahe raja vahelisse keskpunkti. Parast
keskpunkti jdudmist hakkab vea suurus vdhenema
sedamddda, kuidas masin laheneb uuele rajale.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori alla ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Rajanumber muutub, kui masin on
poolel teel kahe raja vahel. Jargimistoonid annavad
juhile marku masina lahenemisest rajale. Kohanduvad
kurvid ei naita raja numbrit.

HC94949,00003A0-21-25SEP13

Uldinformatsioon

TAHTIS: AutoTrac tugineb globaalsel
positsioneerimissiisteemil (GPS), mida haldab
USA valitsus, kes vastutab ainsana selle
tapsuse ja korrasoleku eest. Siisteemile
méjuvad muudatused, mis véivad mdjutada
koigi GPSi seadmete tdpsust ja tookvaliteeti.

Juht peab endiselt masina eest vastutama ja iga raja
[6pus pddrama. Raja I6pul see siisteem ei pdora.

AutoTraci pbhististeem on ette nahtud kasutamiseks
mehaaniliste margiste tegemise abivahendina.
Operaator peab hindama slsteemi uldist tapsust, et
selgitada valja kindlad pdllutééd, mille puhul vaib
kasutada suunatud juhtimissiisteemi. See hindamine on
vajalik, sest erinevate pdllutédde jaoks vajalik tapsus

vOib toimingust olenevalt erineda. AutoTrac kasutab
koos GPSiga StarFire diferentsiaalparanduste vorku.
Aja jooksul vbivad toimuda vaikesed asukohanihked.

HC94949,000039F-21-23SEP13

Navigatsiooniseaded

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

Seadete muutmiseks valige navigeerimisrakenduse
Ulaosast SEADETE ikoon.

Navigeerimise pealiiliti

Navigeerimise pealdliti ltlitab navigeerimisrakenduse
sisse voi valja.

HC94949,00003AD-21-020CT13

Poorde prognoosija

PC17238—UN—11JUL13
Po&6rde prognoosija hoitab juhti, ennustades pdlluotsa ja
kuvab kaardivaates kauguse pdlluotsani.

Roolimisabi rakenduse tdpsemate seadistuste aknas
kasutage nuppu ja lllitage pd6rde prognoosija sisse voi
valja. Kui péorde prognoosija on sisse lulitatud, ilmub
kaardile p66rde prognoosija ikoon.

Poorde prognoosija eesmargiks on prognoosida masina
pdéramispunkti ainult paralleelse raja reziimis voi
AutoTraci kasutamisel, kui masin on sirge raja reziimil.
Pddrde prognoosija pole pdlluotsa hoiatus.
P&d6rdeprognoosid pdhinevad ainult masina
varasematel pdoretel. Podrdepunktid maaratakse ka
siis, kui AutoTrac on desaktiveeritud ja suunaviga lletab
45°. Poorde prognoosid langevad péllupiiriga kokku
vaid siis, kui piir on lineaarne ja pidev voi kui juht
sooritab p66rde enne voi parast piiri.

Kaugus prognoositavast pdordest hakkab védhenema ja
kui masin on 10 sekundi kaugusel po6rdepunktist, kblab

helisignaal. Helisignaal kdlab uuesti, kui jéutud on
prognoositud pdéramispunkti.

Visuaalne indikaator muutub kollaseks 10 sekundit
enne prognoositavat pddret ning punaseks pé6érdekoha
Uletamisel. Valge ristumisjoon margib pé6érdepunkti.

Po6orde prognoosija kaardiikoon
Kui pé6rde prognoosija on sisse lulitatud, kuvatakse
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AutoTraci roolimisabi

kaardil pd6rde prognoosija ikoon. P8drde prognoosija
ikooni kasutatakse poorde prognoosija satete
avamiseks ja podrde prognoosija vélja lulitamiseks.

Kui see on vélja lulitatud, ei hoiata p6érde prognoosija
juhti pdlluotsa prognoosides ega kaardivaates kaugust
pdlluotsani kuvades. P66rde prognoosija tuleb kasitsi
roolimisabi rakenduse tapsemate seadistuste aknas
tagasi sisse lulitada. Kui see on valja lUlitatud, ei kuvata
pdorde prognoosija siimbolit kaardil.

ch177nn,1685616786842-21-01JUN23

Jargimistoonid

Jargimistoone saab kasutada juhtimissuuna kuuldava
marguandena. Juh rada paikneb masinast paremal,
kostab kaks madalat tooni. Kui rada on masinast
vasakul, kostab Uks kdérge toon. Haire kordub, kui rajalt
kdrvalekalle juhtraja suhtes on 10-40 cm (4-16 in.).

MARKUS: Jérgimistoonid on vaikimisi sisseliilitatud.

HC94949,00003AE-21-23SEP13

Toolaiuse muutmise teavitus

Lubage tddlaiuse muutmise teavitus, et saaksite teate
iga kord, kui muudate masina voi téoseadise tddlaiust.

AL70325,0000550-21-06SEP19

Roopad

Roopad on teise varviga esile tostetud
navigeerimisrajad, mis tuletavad operaatorile meelde
selle kaigu jooksul tehtavast toimingust. Naiteks vdivad
roopad tuletada operaatorile meelde lilitada valja
kilvimasina sektsioonid, et seemneid ei kilvataks
eelnevalt maaratud radadele. Neid eelmaaratud radasid
saab kasutada pinnase tihendamise ja Ulejaanud péllul
saagi kahjustamise valtimiseks rattaradadena.
Roopajoonte loomise kohta saate teavet elektroonilisest
spikrist.

AL70325,0000551-21-12SEP19

Jagatud signaal

Jagatud signaal jagab masina korrigeerimissignaali
to0seadise vastuvétja ja muude masinatega, kui
kasutate rakendust Machine Sync. Masinale tuleb
paigaldada kdige tdpsema korrigeerimissignaaliga
vastuvbtja.

AL70325,0000552-21-24SEP19

Juhtraja valimine

Kui navigeerimisraja valimine on sisse lulitatud, siis
kliendi, farmi ja pollu markimisel valib ekraan
navigeerimisraja automaatselt. Kui pdllul on sellega
seotud mitu juhtrada, siis valitakse aktiivse rajana
juhtradade loendi esimene rada.

MARKUS: Kui juht valib rakendatud AutoTraci korral
uue péllu, siis aktiivne rada ei muutu.

Kui valitud pdllul ole seonduvaid navigeerimisradasid
vOi juht kustutab kliendi, farmi vdi pdllu valiku, siis
kuvatakse raja nimi "---", mis tdhendab aktiivse raja
puudumist. Navigeerimisraja markimiseks valige
navigeerimisrakenduse avakuval Maara rada vdi valige
pbldude rakenduses klient, farm ja pold.

MARKUS: Navigeerimisraja valimine on vaikimisi sisse
lilitatud. Kénealuse funktsiooni vaikeséte
taastatakse tehaseandmete ldhtestamisel véi
tarkvara (imberprogrammeerimisel.

MARKUS: Kui juhtjoone tiilibiks on Katvuse rada, siis
on juhtraja valikuldiliti alati sisse lilitatud.

¢ch177nn,1685616820674-21-01JUN23

Rajanihe

PC16665—UN—18MAR13
A—Rajanihe keskele

B—Rajanihe vasakule

C—Rajanihe paremale

Raja nihutamist kasutatakse masina asukoha
korrigeerimiseks maaratud rajast vasakule, paremale
vOi raja keskele. Kasutage raja nihutamist GPS-i
korvalekalde kompenseerimiseks.

MARKUS: Nihe on omane mis tahes satelliitidel
pbhinevale, diferentsiaalselt korrigeeritavale GPS-
stisteemile.

Kui kasutate SF1, SF2 v6i SF3
diferentsiaalparandust (v6i RTK kiirvaatluse
reZiimi), véib rada aja jooksul vbi kdivitamiste vahel
triivida. Raja nihutamist voib kasutada GPSi triivi
kompenseerimiseks.

Raja nihe nihutab rada O ja kdiki selle rajaga seotud
jooni. Navigeerimisjooned nihutatakse vastavalt valikule
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paremale voi vasakule. Juht voib ka nihutada
navigeerimisjoone masina keskmesse.

Raja tsentreerimiseks masina praegusse asukoha
vajutage Nihuta rada keskpunkti (A). Joone vasakule
ligutamiseks valige nupp Nihuta rada vasakule (B).
Joone paremale liigutamiseks valige nupp Nihuta rada
paremale (C).

MARKUS: Raja nihutamise pealliliti Idilitub sissellilitatud
asendisse.

Kohanduva kurvi salvestamise ajal on raja
nihutamine blokeeritud.

Suurim lubatud nihkesammu vaartus, kui AutoTrac on
aktiivne, on 30 cm (12 tolli). Kui AutoTrac pole aktiivne,
voib juht maarata nihke vaartuseks kuni 914 cm (360
tolli).

Rajanihet ei soovitata kasutada kohandatud kurvide
korral. Nihutamine pohineb raja hetkesihil, mitte kogu
raja geomeetrial. Raja nihutamine v6ib pdhjustada raja
teatud I6ikude nihkumist lahemale voi kaugemale
soovitavast rajast.

Raja nihutamine on saadaval AB-kdverate kasutamisel.
(Vt jaotist AB-kdverate nihutamine.)

Summaarne nihe on nahtav iksnes sirge voi
ringikujulise raja muutmisel. Selgeid nihkeid saab
kasutada koikidel radadel.

Jagatud navigeerimisjoone nihked

Navigeerimisjoone nihkeid jagatakse
navigeerimisradade loendis. Navigeerimisjoone nihke
vastuvdtmiseks valige erinev navigeerimisjoon ja
seejarel valige algne navigeerimisjoon. Kuvatakse
teade, et jagatud navigeerimisjoonele on rakendatud
nihet.

Uhe joone nihutus

MARKUS: Uhe joone nihutus on saadaval vaid sirgete
radade ja AB-kurvide jaoks.
Kui rakendatakse Uhe joone nihutus, jdéb AutoTrac
aktiivseks.

MARKUS: Uhe joone nihutust saab kasutada vaid raja
nihutamiseks kuni 30% ulatuses tehnoradade
vahest sirgete radade ja 40% AB-kurvide jaoks.

e
P

-

PC28718—UN—25AUG22
Uhe joone nihutuse nupud

A—Rajanihe keskele
B—Rajanihe vasakule
C—Rajanihe paremale

Uhe joone nihutus liigutab (ihe navigeerimisjoone
asukohta vasakule vdi paremale ilma selle Umber
olevate radade asukohta véi kuju mojutamata. P6orde
I6pus vdi uue raja valimisel nihutus nullitakse.

Uhe joone nihutuse mooduli saab lisada té6aknasse
paigutusehalduris.

¢ch177nn,1685616840395-21-01JUN23

AB-kurvide nihutamine

4. pélvkonna ekraan kasutab AB-kdverate nihete
kuvamisel muudest roolimisabi meetoditest erinevat
loogikat. Sirge joone asemel kasutavad kilgnihked ja
AB-kurvide radiaalnihkeid. Radiaalnihked toetavad raja
igas punktis kdvera tangensiga ristiliikumist. Kbvera iga
punkti nihutatakse regenereerimise ajal. Kurvi kuju ja
geomeetria muutub iga nihkega.

PC27479—UN—O0BSEP19
AB-kévera nihke néide

A—AB-kurv
B—Uus AB-kurv

Kui AB-kdverat (A) nihutatakse, nihutatakse uut AB-
kéver (B) nihkepunktist radiaalselt. Radiaalnihe
kantakse Ule terve joone pikkusele. Uue AB-kévera
rajavahe ja suund pohineb algselt AB-kdveral.

MARKUS: Kurve muudetakse sujuvamaks iga kaiguga.
See voib pbhjustada véikseid auke katvuses.
Vajadusel saab joonesegmentide silumise
roolimisabi sétetes vélja liilitada.

AB-kodverate nihete importimine ja eksportimine

GreenStar 3 2630 ekraanist nihkega AB-kurvide
importimisel imporditakse nihutatud jooned. Kui
mo6tmed voi rakendus muutuvad, ei regenereerita AB-
kruvi nende muutuste alusel. Et need muutused arvesse
votta, tuleb AB-kurvi algse AB-kurvi joone alusel uuesti
luua.

4. pélvkonna ekraanist parinevad radiaalnihked ei
uhildu teiste ekraanittitipidega.
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GreenStar 2 ekraanile, GreenStar 3 ekraanile voi John
Deere Operations Center-isse eksporditud AB-kurvid
jatavad 4. pélvkonna ekraanile tagasi importimisel oma
radiaalnihked alles vaid siis, kui AB-kurvi pole teisel
ekraanil muudetud.

¢ch177nn,1685616864851-21-01JUN23

Valgusriba seaded

MARKUS: Valgusindikaatorit nimetatakse ka raja
tapsuse indikaatoriks.

jl__ EEEER

PC28719—UN—25AUG22

Valgusindikaatori sammu suurus

Sammu suurus — kasutatakse valgusriba Gihele ruudule
vastava kdrvalekaldekauguse vaartuse maaramiseks.

Juhtimissuund - selle valiku tegemisel tdhendavad
valgusriba vasakul poolel ja GreenStari valgusribal
suttinud margutuled, et masinat tuleb navigeerimisrajale
suunamiseks roolida vasakule.

Rajalt korvalekalde suund — selle valiku tegemisel
tdhendavad valgusriba vasakul poolel ja GreenStari
valgusribal suttinud margutuled, et masinat tuleb
navigeerimisrajale suunamiseks roolida paremale.

Tooseadise passiivse navigatsiooni
valgusindikaator

Guidance

1as gy h wmo & -

Guidance
Track1
B | et ek |

Shift Track

- [ENEN
25

-
PC671879—UN—24JUN25

A—Masina valgusriba

B—Too6seadise valgusriba

Tddseadise passiivse navigatsiooni korral lisab ekraan
teise valgusriba.

Masina valgusriba (A) — kuvab, kui kaugel masin
navigeerimisrajast vasakul vdi parem asub.

Tooseadise valgusriba (B) — kuvab vasak- voi

parempoolse vahemaa seoses tédseadise pddrdetelje
ja juhtraja nihkega.

ZIDXK1X,1750231750064-21-18JUN25

Kurvilise raja seaded

_ PC9529—UN—270CT06
Sujuvad jarsud pé6rded VALJAS

PC9530—UN—270CT06
Sujuvad jérsud péérded SEES

A—Eelmine tookaik

B—Jargmine to6kadik — sujuvad jarsud poorded valjas
C—Jargmine tookaik — sujuvad jarsud poorded sees
D—Poorderaadius maapinnal asuva tooseadisega

Sujuvad jarsud po6o6rded — kui sujuvad jarsud podrded
on lubatud, silub stisteem liiga jarsuks muutunud rada
automaatselt.

Kurvi salvestamise kaiviti — kohanduva kurvi raja
salvestamise saab kaivitada kolmel viisil. Kasitsi
salvestamine, AutoTraci reZiim ja t66 oleku reZiim.
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MARKUS: Kui on vaja suunda muuta, on soovitatav
salvestamine peatada. Tagurdamise ajal
salvestamine véib pdhjustada vigase juhtraja
loomist.

1.Kasitsi salvestamine. Salvestamine algab alles siis,
kui juht vajutab salvestamisnuppu. Selles reziimis ei
kasutata automaatseid paastikuid.

2.AutoTraci reziim. Salvestamine algab automaatselt,
kui AutoTrac on projitseeritud joonel sisse lilitatud,
ning I6peb, kui AutoTrac valja lllitatakse.
Salvestamisnuppu saab endiselt kasutada
salvestamise kasitsi kaivitamiseks vdi peatamiseks
selles rezZiimis.

3.T66 oleku reziim. Salvestamine on seotud t66
salvestamise olekuga. Kui ,T66 salvestamine® on
sisse lulitatud ja tehakse aktiivselt t66d, algab
kohanduv kurvi salvestamine. See peatub
automaatselt, kui ,T66 salvestamine® valja
[Ulitatakse.

AB-kurvi salvestatud pikendused — sirgjoonelised
pikendused saab lisada AB-kurvi algusesse ja |6ppu.
Luuakse 90 m pikendus (300 jalga). Satte
sisselllitamine ei lisa pikendusi varem salvestatud AB-
kurvidele.

MARKUS: Joonte ristumise véltimiseks véib olla vajalik
pikenduste véljaltilitamine. Joonte ristumisel vbib
lilejdénud koéverate loomine nurjuda.

PC9905—UN—O05FEBO7

Raadius

R—To60seadise poorderaadius

Maapinnal asuva tooseadise poorderaadius — vahim
pdorderaadius, mida maapinnal asuv té6seadis saab
teha.

Suurem pdorderaadius maapinnal asuva t6oseadisega
tagab sujuvamad p6orded. Vaiksem poorderaadius
maapinnal asuva toé0seadisega tagab jarsemad
pdoérded. Seda vaartust kasutatakse ka jarelveetavate
toGseadisteta masinatel.

MARKUS: Veenduge, et maapinnas asuva tééseadise
pddrderaadiuseks oleks sisestatud realistlik
védrtus vastavalt kasutatava t66seadise suurusele.

ZIDXK1X,1750229032945-21-26JUN25

Kaugus keskpunktini

Ringraja satted

PC20395—UN—08DEC14

Kaugus poordtelje keskpunktini — ringi keskpunkti
keskkoha ja praeguse asukoha vahemaa. Kuvatakse
vahemaa kuni 1609 m (5280 ft). Nupu nagemiseks
navigeerimiskaardil lUlitage sate sisse.

CZ76372,0000739-21-08DEC14

Rajavahe

MARKUS: Kui masin asub rajast 0 rohkem kui 16 km
(10 mi) eemal, on roolimisabi joonte tépsus
vahendatud.

Rajavahet kasutatakse navigeerimises ja see naitab kui
kaugel on iga rada eelmisest. Rajavahe sarnaneb
todlaiusele, aga rajavahet kasutatakse ainult
navigeerimiseks ja need kaks vaartust on teineteisest
soltumatud.

Tddkaikude vahelise realaiuse sailitamiseks seadistage
rajavahe t00laiusega vordseks. Kattuvuse tagamiseks
mullaharimisel vdi pritsimisel ning GPSi triiviga
arvestamiseks voite valida rajavahe natuke vaiksema
kui todlaius.

AL70325,00005DC-21-23JUL20

Juhtimistundlikkus

Juhtimistundlikkus korrigeerib AutoTraci
roolimissusteemi joulisust. Suur juhtimistundlikkus
tdhendab joulisemat juhtimist. See aitab stusteemil
toime tulla rasketes kasijuhtimise tingimustes, naiteks
suure tdmbekoormusega integreeritud seadmestiku
korral. Vaike juhtimistundlikkus on vahem jduline, et
susteem suudaks toime tulla vaiksemate
tdombekoormuste ja suuremate kiirustega.

Sisestage vaartus vahemikust 50 kuni 200.
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Vaikevaartus on 70. Vaartust voib muuta olenevalt
roolikontrollerist

¥

PC17128—UN—18JUN13

PC17129—UN—18JUN13
A—10-sekundiline intervall

B—1-sekundiline intervall

C—Rajast korvalekalde muster

® Liiga vaike. Kui juhtimistundlikkus on liiga vaike, tekib
ekraanile kergelt looklev joon, mis naitab rajaviga.
Sellel rajalt korvalekalde mustril (C) kulub kdljelt
kiljele likumiseks ligikaudu kiimme sekundit (A). Kui
aset leiab liiga suur rajaviga, suurendage
juhtimistundlikkust vaikeste sammudena, kuni
saavutate soovitud tapsuse.

Liiga suur. Juhtimistundlikkuse seadmine kdrgeimale
tundlikkusele ei anna tulemuseks maksimaalset
jargimistapsust. Kui juhtimistundlikkus on liiga suur,
vOib tdheldada liigset esirataste liikumist, mis
omakorda vahendab tapsust ning pdhjustab asjatut
esitelje komponentide kulumist. Vaga suure
tundlikkuse korral véib masina liikumine muutuda nii
suureks, et juhtimistundlikkus seatakse hetkeks
vaiketasemele. Jélgitav rataste liikumine liiga suure
agressiivsuse maaramisel leiab aset 1-sekundiliste
intervallidega kdljelt kuljele, nagu naidatud
JOONISEL B. Kui taheldate rataste liigset liikumist,
vahendage juhtimistundlikkust, kuni saavutate
soovitud tulemuse.

MARKUS: Hetkeline rajaviga réépa véi vao Uletamisel
voi seadmestiku koormuse muutumisel on
loomulik. Oige rooli tundlikkuse reguleerimine aitab
rajaviga minimeerida.

Lisateavet rooli juhtimistundlikkuse kohta vaadake
abikeskuse ekraanispikrist.

HC94949,0000377-21-26SEP13

Juhtraja seadmine

o
® ©

PC28720—UN—25AUG22
A—Raja madramise nupp

B—Juhtraja lisamine

C—Juhtradade filtreerimine/sortimine

1. Valige navigeerimise pealehelt Raja maaramine.

2. Valige navigeerimisradade loendist olemasolev joon
vOi looge uus navigeerimisjoon.

Lisateavet erinevate juhtradade loomise kohta vaadake
abikeskuse ekraanispikrist.

HC94949,00003B0-21-24MAY 24

Juhendatud rajaotsing

MARKUS: Juhendatud rajaotsingu jaoks on vaja 2.0
Juhtplokki. Kontrollige juhtploki titpi
diagnostikakeskuse rakenduse stlisteemi
diagnostika vahekaardil AutoTraci seisundi lehel.

MARKUS: Juhendatud rajaotsing pole kéikidel
masinatel kasutatav.

Juhendatud jooneotsing kuvab valge punktiirjoone,
millega tahistatakse kdige tdhusamat teed masina
suunamiseks roolimisabi joonele. Teekond juhtrajani
maaratakse jatkamisliliti vajutamisel kehtiva kiiruse,
masina asukoha, rattanurga ja suuna jargi. Punktiirjoont
uuendatakse pidevalt, kui masin liigub ja AutoTrac on
olekus Konfigureeritud (2/4 sektordiagrammist) voi
Aktiivne (3/4 sektordiagrammist). Kui masin hangib
roolimisabi joone, punktiirjoon kaob.

MARKUS: Juhendatud rajaotsing ei toimi, kui sisse on
lilitatud tagurdamiskaik.

¢ch177nn,1685616932700-21-01JUN23

Sirge rada

Sirge rada

PC28721—UN—25AUG22
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Sirge raja reziim aitab operaatoril sdita médda sirgeid
paralleelseid radu, kasutades ekraani ning helitoone
operaatori hoiatamiseks, kui masin on rajast kdrvale
kaldunud.

Sirge raja reziimis saab juht luua mitmete erinevate rada
0 seadete abil pdllule algse sirge raja. Parast raja 0
(referentsrada) maaratlemist koostatakse pollu kdik
tookaigud. lga tookaik genereeritakse algselt labitud
tookaigu alusel, et takistada juhtimisvigade levimist
tervele pdllule. Genereeritud tdokaike saab kasutada
paralleeljargimise voi AutoTraci kasutamiseks.

Raja 0 maaratlusviisid.

® A+ B —raja 0 mdaramine toimub seda masinaga |abi
soites.

e A + Auto B - raja 0 maaramine toimub seda
masinaga labi sdites.

® A + suund — raja 0 maaramine toimub masina
juhtimisega punkti A ja eelmaaratud suunavaartuse
sisestamisega.

® | aius/pikkus — raja 0 maaramine toimub eelmaaratud
laius- ja pikkusvaartuse sisestamisega punkti A ja B
jaoks.

® |aius/pikkus + suund — raja 0 maaramine toimub
eelmaaratud laius- ja pikkusvaartuse sisestamisega
punkti A ja B jaoks ning eelmaaratud suunavaartuse
sisestamisega.

e Masinaga juurdepdasu A + B — raja 0 maaramine
toimub seda masinaga |abi soites.

e Masinaga juurdepaasu A + suund —raja 0
maadramine toimub masina juhtimisega punkti A ja
eelmaaratud suunavaartuse sisestamisega.

e Masinaga juurdepaasu laius/pikkus + suund — raja 0
maaramine toimub eelmaaratud laius- ja
pikkusvaartuse sisestamisega punkti A ja B jaoks
ning eelmaaratud suunavaartuse sisestamisega.

MARKUS: Raja 0 v6ib méérata t66 kdigus (nt istutamise
ajal), kuid sellisel juhul pole navigeerimisraja
loomise ajal méned nupud saadaval.

Masina juurdepais

Masinaga juurdepaas on sirge raja meetod, mida
kasutatakse tookaikude vahele polluteede
sisestamiseks.

Suund

MARKUS: Raja suuna muudatused on saadaval iiksnes
sirgete radadega, mis on loodud meetoditega A +
suund voi laius/pikkus + suund.

Selle vaartuse igal muutmisel salvestatakse uus
suunateave olemasolevale rajale. Kui andmed
eksporditakse teenusesse John Deere Operations
Center parast suuna muutmist, siis asendatakse
teenuses Operations Center olemasolev suund
muudetud suunaga.

Juhtrea arvutamise meetod

Juhtraja arvutamise vaikemeetod on John Deere’i
meetod. Navigeerimisjoone arvutamise muud meetodid
on jargmised.

® Muu kui John Deere 1 — kasutab BeeLine’i
arvutusmeetodit.

® Muu kui John Deere 2 — kasutab Trimble’i
arvutusmeetodit.

MARKUS: Navigeerimisjooned saab teisele kasutajale
edastada funktsiooni In-Fieldi andmete jagamine
vOi seadistusfailide kaudu, kasutades USB-seadet
vOi traadita andmeedastust.

Seda funktsiooni toetatakse vaid uute sirgete
juhtradade loomisel. Toetatud on kéik uue sirge raja
loomise meetodid, aga meetod A + B on soovitatav uute
juhtradade loomisel, mis péhinevad viljaridadel voi
peenardel, mis on varem tehtud konkureeriva stisteemi
abil. Konkureeriva siisteemiga sama meetodi A+ suund
kasutamine ei anna soovitud tulemust.

Lisateavet sirgete radade loomise kohta vaadake
abikeskuse elektroonilisest spikrist.

Duplikaatrada
Duplikaatrada on aktiivse navigeerimisraja koopia.

Uue duplikaatraja vaikenimi on originaalraja nimi ja (1).
Rajanime muutmiseks valige rajanime sisestuskast.
Uus rada véib olla masina keskel vai nihutatud vasakule
vOi paremale.

Kui originaalrada loodi A + suund véi laius/pikkus +
suund meetodi jargi, siis saab uue raja suunda muuta
sisestuskastiga Suund.

ch177nn,1740731168324-21-28FEB25

Quick Line

QUICK LINE

PC28722—UN—25AUG22
Quick Line'i kiirklahv

Quick Line vbimaldab tdédlehel luua navigeerimisraja
minimaalsete nupuvajutustega. Rajale antakse
automaatselt nimetus ilma seadistusteabeta.

Quick Line'i salvestamiseks avage esmalt
navigeerimisradade loend, vajutage seejarel
redigeerimisnuppu ning nimetage rada umber.

Quick Line'i meetodid
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® Quick Line-autom. B — loob automaatselt B-punkti
parast 15 m (49.2 ft) labimist.

® Quick Line-A+B — A+B navigeerimisraja kasitsi
loomine.

Otseteeribale Quick Line - automaatne B voi Quick Line
- A+B otsetee klahvi lisamiseks kasutage paigutuse
haldurit.

AL70325,000050D-21-27SEP22

Juhtimine sirgel rajal

Sirge raja reziimis t66tamisel ei ole vaja labida radu
kindlas jarjekorras. L&dhim rada on esile tdstetud valge
paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Rajanumber naitab ridade arvu, millele
jargneb raja 0 suund. Raja suunda naidatakse raja 0
suhtes (péhi, 16una, ida vodi 1aas). Rajanumber muutub,
kui masin on poolel teel kahe raja vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
kérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin lahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jbudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin |&heneb uuele rajale.

Pooérdeprognoosija kasutamisel naidatakse t6dkaigu
[6puni jdavat kaugust navigatsioonivaate llaosas
paremal. Kaugus prognoositavast podrdest hakkab
vahenema ja kui masin on 10 sekundi kaugusel
pdoérdepunktist, kdlab helisignaal, mida korratakse, kui
masin jouab prognoositavasse p6drdepunkti.

CZ76372,0000737-21-08DEC14

AB-koverad

PC28723—UN—25AUG22
AB-kéverad

PC9028—UN—16APR06
AB-kévera funktsioon lubab operaatoril séita pdllul

kurvilist rada kahe punkti (algus- ja 16pp-punkt) vahel.
Uued paralleelsed rajad luuakse esialgselt sdidetud raja
alusel. Iga téokaik genereeritakse algselt labitud
tookaigu alusel, et takistada juhtimisvigade levimist
tervele pdllule. Téokaigud ei ole algse t6dkaigu identsed
koopiad. T6okaigu kdverus muutub, et vdhendada kahe
t6okaigu vahelist viga.

MARKUS: Lisateavet siisteemi kohandamisest
optimaalse jéudluse saavutamiseks vaadake
jaotisest Kaarja raja seaded.

Algne salvestatud AB-kdver peab sobimiseks olema
vahemalt 3 m (10 ft) pikkune.

AB-kdvera (raja 0) salvestamisel luuakse kimme
taiendavat rada (viis tddkaiku raja 0 mélemale kuljele).
Kui masin méédub viiendast rajale 0 jargnevast rajast,
genereeritakse selles suunas kimme lisarada. Kui
masin modddub viimasest ekraanil kuvatud to6kaigust,
jatkab sUsteem taiendavate t60kaikude genereerimist.
Masin peab olema lahemal kui 400 m (0.25 mi)
viimasele genereeritud joonele, et siisteem jatkaks
kaarjate radade loomist. Kui masin paikneb nimetatud
piirkaugusest valjaspool, vdib ekraanil kuvatava tee
genereerimiseks kuluda mitu minutit. Sel ajavahemikul
on ekraanile kuvatud teade "Kdverate arvutamine".

MARKUS: AB-kéverate reZiimis on voimalik té6kaiku
vahele jatta.

Tddkaigud ei ole algse tookaigu identsed koopiad.
Tddkaigu kdverus muutub, et sailitada kahe t6dkaigu
vahelist viga. Iga jargmise to66kaiguga muutub nende
kuju kumeramaks voi ndgusamaks.

MARKUS: AB-kévera rajareZiimis véidakse kuvada
jarsu kurvi ja rajalépu teateid.

AB-kdvera rajad luuakse 91 m (300 ft) pikkuse sirge
pikendusena, mis lisatakse tegeliku salvestatud raja
I6ppu. Joonepikendused pikenevad enne ja parast
salvestatud joont masinani vdi raja jatkamiseni.

Raja nihutamisel kohandatakse praegust rada ning selle
kummalegi poole tekitatakse viis rada. AB kurvi saab
kasutada parast esmaste radade loomist. Lisaradasid
luuakse t66 kaigus. AB-kdverate liigutamiseks ja
regenereerimiseks kasutage vasaku ja parema nihke
nuppe.

Lisateavet AB-kdveratega radade loomise kohta
vaadake ekraanispikrist.

Duplikaatrada
Duplikaatrada on aktiivse navigeerimisraja koopia.

Uue duplikaatraja vaikenimi on originaalraja nimi ja (1).
Rajanime muutmiseks valige rajanime sisestuskast.
Uus rada vdib olla masina keskel vdi nihutatud vasakule
vOi paremale.

ch177nn,1740731212961-21-28FEB25
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Juhtimine AB-koverale
Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tdpsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui joutakse
jargmise rajani. Rajanumber naitab ridade arvu, millele
jargneb raja 0 suund. Raja suunda naidatakse raja 0
suhtes (poéhi, Iduna, ida vbi 1das). Rajanumber muutub,
kui masin on poolel teel kahe raja vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
koérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin I1dhimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin laheneb uuele rajale.

CZ76372,0000736-21-08DEC14

Sirge raja salvestamine voi umber
takistuste navigeerimine

7

PC9030C—UN—270CT06
Navigeerimine limber takistuste

© ®

PC15310—UN—O09APR13
Kbvera joone ja sirge joone nupud

A—Punkt A

B—Punkt B

C—Raja 0 alusel genereeritud teekonnad
D—Kaover 16ik

E—Sirge 16ik

1. Alustage AB-kdverate salvestamist

2. Kui soovite salvestada sirge raja, valige sirge 16igu
nupp.

MARKUS: Kui sirge I6igu nupp on alla vajutatud,
“hiippab” sirge 16ik, kuni vajutatakse alla kbvera
I6igu nupp Véi vajutatakse raja I6petamise nuppu.

3. Sirge joone salvestamise Iopetamiseks ja kdvera raja
salvestamiseks vajutage kdvera joone nuppu.

Sellest on abi pika sirge rajaldigu vdi Umber takistuste
soitmise puhul.

Kdvera ja sirge 16igu nuppe saab salvestamise ajal
kasutada olenevalt vajadusest.

HC94949,00003C3-21-13SEP13

Kohanduvad kurvid

PC28725—UN—30AUG22
Kohanduvad kurvid

MARKUS: Vt lisateavet siisteemi jéudluse
optimeerimiseks. (Vaadake selle peatiiki osa
Kurvilise raja seadistused.)

Kohanduv kurviline rada vdimaldab juhil salvestada
kasitsi sbidetud kurvilise raja. Kui esimene kurviline
tookaik on salvestatud ja masin on Umber pddratud,
kuvatakse genereeritud rada ja juht voib kasutada
paralleeljargimist voi rakendada funktsiooni AutoTrac.

Parast esimese t60kaigu Iabimist luuakse iga jargmine
tookaik eelmisena labitud téokaigu alusel, et takistada
juhtimisvigade levimist tervele pdliule.

MARKUS: Té6kéigu vahelejatmine véimaldab juhil
korrata viimast t66kéiku voi jargmise t66kaigu
vahele jétta. T66kéigu vahelejatmine ei ole véimalik
kohanduvate kurvide reZiimis.

Loodud tdé6kaigud ei ole algse todkaigu identsed
koopiad. Tédkaigu kdverus muutub, et séilitada kahe
tookaigu vahelist tapsust. Vajaduse korral saab juht
kurvilist rada pollu suvalises kohas muuta. Selleks tuleb
masin lihtsalt loodud rajalt kdrvale juhtida.

MARKUS: Kohanduva kurvi rajal olles véivad ilmuda
terava kurvi ja rajalépu teated.
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Juht saab loodud juhtradadel kas kasitsi juhtida,
kasutades selleks paralleeljargimist, voi rakendada
AutoTraci, kui algne t66kaik on salvestatud ja kuvatakse
genereeritud rada.

Kui kurvilise 16igu salvestamisseanss on peatatud, ei
projitseerita rada masina ees. Juht saab eelmiste
salvestusseansside radadel kasutada ainult rakendust
AutoTrac. Seansi salvestamise I6petamine salvestab
kdik salvetatud kurvilised segmendid Gheks rajaks.

MARKUS: Raja nihutamist ei soovitata kasutada
kohandatud kéverate korral. Kohandatud kévera
reziimis ei kompenseeri raja nihutamine GPSi triivi.

Taiendavaid kurvilisi segmente saab olemas olevale
kurvilisele rajale lisada navigatsioonirada redigeerides.

Lisateavet kohandatud kdverate radade loomise kohta
vaadake abikeskuse elektroonilisest spikrist.

@—-;f
O—

PC9032—UN—17APR06

A—Tavaline kurv
B—Raamistatud
C—Spiraal
D—S-kurv
E—Voéidusoidurada
F—Ring

Kohanduvate kurvide reziim vdimaldab operaatoril sdita
ning lasta masinat juhtida mitmesuguste
navigeerimisskeemide jargi.

Tavaline kurv

S-kurv

Raamistatud

Voéidusdidurada

Spiraal

Ring

Joonepikendusi saab lisada olemasolevale kohanduva
kurviga rajale. Need on ajutised pikendused (90 m), mis
kuvatakse joone ldhedal. Neid ei ole vaja salvestada.

Infarmation & Settings | Guidance Application Main Page x

[ i Curve Track Settings
i Settings

| |mpk~rromkil;l-i:.:::nurd Turn Smoath Tight Turns

(@ Help e -

ERE -
) About [
Adaptive Curves

Curve Recording Trigger: [w:--k State

Adaptive Curve Extensions é‘A) n OFF

AB Curves

PC676265—UN—26JUN25
Kohanduva kurvi pikendused

[ i

AB Curve Recorded Extenshars

ZIDXK1X,1750231125361-21-25JUN25

Juhtimine kohandatud koverale

TAHTIS: Kui soovitakse salvestatud kohandatud
kurvidega raja andmeid korduvalt kasutada,
tuleb algsed raja andmed ja jargnevad soidud
iile pollu teha StarFire RTK tapsusega. RTK
tugijaam peaks too6tama absoluutsel
baasreziimil.

MARKUS: Kohanduvate kurvidega raja funktsiooni
méb6btkava on plsiv. Kui samal pollul kasutatakse
teise laiusega seadet, tuleb info uuesti salvestada.

Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.
Rajavea suurust naitab raja tdpsuse indikaator. Rajast
kdrvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin lahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jéuab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin laheneb uuele rajale.

Kui kdverat ei salvestata, siis jooni ei ndidata ja juht
saab kasutada funktsiooni AutoTrac vaid saadaolevatel
radadel. Salvestamise ajal projitseeritakse jooned
eelmisest joonest eemale. See véimaldab salvestada
teise joone kasitsi ning juht saab kdvera salvestamise
[Ulitusel valida AutoTraci ja projitseeritud AutoTracki
joonisel.

¢ch177nn,1685616988383-21-01JUN23
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Surge tee salvestamine kohandatud kovera
sisse

} PC9284—UN—29JUL06
Umber takistuse

PC9285—UN—08AUG06

Sirge tee

PC15311—UN—09APR13
Kovera joone ja sirge joone nupud

A—Valitud sirge joon

B—Luuakse kahte punkti iihendav sirge 16ik

C—Traktori teed ei salvestata

D—Valitud kover joon

E—Tee salvestatakse sirge joonena punktide A ja D vahel.
F—Kover joone nupp

G—Sirge joone nupp

1. Alustage kohandatud kdvera salvestamist.
2. Kui soovite salvestada sirge raja, valige sirge joone
nupp.

MARKUS: Kui sirge I6igu nupp on alla vajutatud,
‘hippab” sirge 16ik, kuni vajutatakse alla kbvera
I6igu nupp Véi vajutatakse raja I6petamise nuppu.

3. Sirge joone salvestamise I6petamiseks ja kdvera raja
salvestamiseks vajutage kdvera joone nuppu.

Sellest on abi pika sirge rajaléigu voi Umber takistuste
sbitmise puhul.

Kdvera ja sirge 16igu nuppe saab salvestamise ajal
kasutada olenevalt vajadusest.

MARKUS: Pikim loodav sirge 16ik on 0,8 km (0.5 mi.)
(2640 ft.). Suuremate kauguste korral (ihendusldiku
ei looda ja teesse jaab liink.

HC94949,0000395-21-13SEP13

Umber takistuste navigeerimine

e

PC9029—UN—17APR06
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PC9030—UN—17APR06
A—Salvestamine on valja lulitatud

B—Salvestamine on sisse liilitatud

C—Liinkade tagajarjed jargmisel tookaigul

D—Kasitsi juhtimine tee taastamiseks

Kohandatud kéverate kasutamisel peab juht sditma mis
tahes pdllul ette jadvate takistuste, nagu kaevurake,
telefonipost voi elektriliin.

MARKUS: Kasutage sirgjoone nuppu, et salvestada
sirge joon (Umber takistuse, et véltida tees Iinki..

Salvestamine SEES: kui salvestamine on Umber
takistuste soitmise ajaks sisse jaetud, siis salvestatakse
see Umbersoéit ja sellest saab tee osa. Kui Iahenete
jargmisel to60kaigul pollu vastavale alale, hdimab
masina praeguse tookaigu jaoks paljundatav tee ka
Umbersditu. Masinat juhitakse médda seda
Umbersodiduteed. Selle Umbersdidu 6gvendamiseks
peab juht minema Ule kasijuhtimisele ja Umbersdidu
ogvendama. Kui juht on pdllul olevast imbersodidust
modda sbitnud ja uuesti ettendhtud teele suundunud,
voib vajutada jatkamislilitit ja lasta AutoTracil masina
juhtimine Ule vétta.

Salvestamine VALJAS. Kui salvestamine takistusele
[&henemisel ja sellest Umber séitmisel valja lllitatakse
ning seejarel parast Umbersditmist uuesti sisse
lUlitatakse ja AutoTrack teekonna Idpetamiseks
aktiveeritakse, siis jaab salvestatud raja sisse takistuse
kohale Iink. Kui masin jargmisel teel lingale laheneb,
peab juht masina kasijuhtimisele lllitama ja 1abi linga
navigeerima. Kui liink on labitud ja paljundatud rajale
ligutud, vbib AutoTraci uuesti rakendada. Linka ei
kuvata jargnevatel t66del seni, kuni salvestamine on
jargmise téokaigu ajal sisse lulitatud.

ch177nn,1685617008861-21-01JUN23

AutoPath

AutoPath kasutab rea- véi piiriteavet, et luua juhtrajad
jargmisteks pdllutdddeks. AutoPath vahendab juhi
sekkumist ja méttetdod, et pdllul digesti navigeerida.
AutoPathi rajad vahendavad seadistusaega, valesid
tehnoradade vahesid ja valesti seadistatud roolimisabist
tingitud saagikahjustusi.

Enne AutoPathi juhtradade kasutamist importige
AutoPathi raja andmed John Deere Operations
Centerist. AutoPathi raja andmed sisalduvad
seadistusfailis. Kui lahteandmed pole saadaval, saab
AutoPathi rajaandmed luua piiri abil. Lisateavet
vaadake elektroonilise spikri jaotisest AutoPathi
muutmine.

Masinaspetsiifilised nouded

AutoPath Ghildub jargmiste masinatega, mis on
varustatud ettevotte John Deere vdi Reichhardt Green
Fiti AutoTraci suisteemidega.

MARKUS: Optimaalse jéudluse tagamiseks kasutage
koos AutoPathiga AutoTrac RowSense'i.

e Traktor
® Prits
® Hekseldi

e Ettevotte John Deere vaalurniiduk [Uhildub ainult
AutoPath (piirid)]

MARKUS: AutoPathi dokumentatsioon pole saadaval,
kui ISOBUS-i dokumentatsioonireZiim on t66
seadistamise sétetes aktiveeritud.

AutoPath (read)

AutoPath (read) kasutab péllul jargmiste toimingute
jaoks juhtradade loomiseks salvestatud lahteandmeid,
masina nihkeid ja tehnoradade vahet. AutoPath (read)
vahendab juhi sekkumist ja méttetédd, et pustise vilja
sees Oigesti navigeerida. AutoPathi rajad vahendavad
seadistusaega, valesid tehnoradade vahesid ja valesti
seadistatud roolimisabist tingitud saagikahjustusi.

AutoPathi (read) lahtet66 néuded

MARKUS: AutoPathi joonte tépsus séltub ldhtetéé
andmete tapsusest. Lahteté6 salvestamisel on
soovitatav kasutada rakendust John Deere Active
Implement Guidance véi AutoTraci téoseadise
Juhtimist.

Lahtet6o on salvestatud t66, mida kasutatakse

AutoPathi joonte loomiseks. Uhilduvad lahtetoimingud

on mullaharimine, kilvamine ja laotamine.

MARKUS: Lahtetdé tuleb salvestada tédseadise
vastuvétjaga.

Kui lahtetd ei sisalda toorandmeid, peab iga jargnev
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sellel pollul sooritatav t66 (nt killvamine, toote laotamine
vOi saagikoristus) sisaldama maaratud radasid, et
AutoPath saaks koostada juhtrajad.

John Deere Operations Centerisse saadetud lahtet66
andmed tuleb salvestada jargmiselt.

e StarFire’i vastuvétjatega, mis kasutavad SF3 voi
paremat signaalitaset nii masinal kui ka t66seadisel.

MARKUS: Tuleb veenduda, et maastiku
kompensatsioonimoodul on salvestatud igal
vastuvétjal (masinal ja t66seadisel).

MARKUS: Andmete salvestamiseks saab kasutada
jagatud signaali.

® 4. pdlvkonna CommandCenter vdi 4640
universaalmonitor voi G5 CommandCenter voi
G57'YsS universaalmonitor.

AutoPathiga (read) tlihilduvad t66seadised
e Ettevdtte John Deere kilvik SeedStar 2 vdi uuema
juhtplokiga
ISOBUS-i kiilvik muult tootjalt kui John Deere
- To&olaius tuleb maarata ridadena.

- Kui realaius on suurem kui 254 cm (100 in),
vajavad jargmised t66d maaratud ridu.

® Virtuaalne kulvik (juhtplokita to6seadis)

- Todlaius tuleb maarata ridadena.
e John Deere'i maaharimistddseadis juhtplokiga
- Jargmised t66d vajavad maaratud ridu.
Virtuaalne maaharimistdéseadis (juhtplokita)

- Toolaiuse soovitame méaarata ridadena.

- Kui téoélaiust ridadena ei maarata voi kui rea laius
on suurem kui 254 cm (100 tolli), vajavad
jargmised t66d maaratud ridu.

AutoPathi (read) kasutuse ndéuded

e Seadistusfail John Deere Operations Centerist
sisaldab AutoPathi andmeid.

e Monitoril peab olema kehtiv AutoPathi litsents.

e Masin peab olema varustatud StarFire’i
vastuvotjaga, mis kasutab SF3 vdi kdrgemat
signaalitaset.

MARKUS: Optimaalse jéudluse tagamiseks kasutage
sama signaalitaset, millega ldhtet6 salvestati.

® Masin on varustatud ettevotte John Deere voi
Reichhardt Green Fiti AutoTraci sisteemidega.

e Pollukultuuri tidp peab olema igal aastal kulvatav
ruhvelkultuur.

MARKUS: AutoPath ei toeta mitmeaastast saaki.

AutoPathi (read) loomine

MARKUS: Péllu jaoks saab importida ainult (ihe
AutoPathi faili. Teise AutoPathi faili importimisel
kirjutatakse vanem fail lle.

MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.

MARKUS: Ekraanile imporditud AutoPathi faile saab
muuta, kuid muudatusi ei stinkroonita John Deere
Operations Centeriga.

Kui masin jouab pdllule, millega on seotud lahtetoimingu
fail, luuakse automaatselt vahimate radade jaoks
optimeeritud AutoPathi rajad. Praegust AutoPathi rada
saab seejarel juhtraja valimise lehel muuta. Valige
meetodi nupp, et valida téokaikude loomiseks kasutatav
meetod. AutoPathil (read) on jargmised radade loomise
valikud.

e Valige nupp Optimeeri vahimale t6dkaikude arvule,
et katta pold voimalikult vahe téokaike kasutades.

MARKUS: Kui praeguse toimingu t66laius on
lahtetoimingu tdélaiusest kitsam, on valik Jérgi
ldhtetoimingu t66kéike hall.

® Valige suvand Jargi lahtetoimingu todkaike, et
kasutada Uksnes to6kaike, mis joonduvad
l&htetoimingu téokaikudega. Jargnevad
I&htetoimingu t66kaigud vahendavad tihendamist,
kuid véivad pdhjustada ulekatet.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Vaikemeetodi mérkeruut

Vaikevalik on Optimeeri vaiksema arvu tdokaikude
jaoks. Vaikevaartuse muutmiseks valikule Jargi
I&htetoimingu téokaike valige raadionupp ja seejarel
markige selle meetodi vaikevaartuseks maaramise
markeruut. See toiming tagab, et genereerimisviis jaab
pdldude vahel samaks.

AutoPathi (read) jooned ulatuvad vaikimisi 20 m (66
jalga) Ule rea 16pu. Joonepikendusi saab muuta
tdpsemates seadistustes. AutoPath (read) saab
Uhendada jooni kuni 50 m (164 jala) pikkuse vahe
tagant, naiteks Ule veekogu.

MARKUS: Kui tuvastatud heeder on suhkruroomasin,
lilitatakse joonepikendused vaikimisi vélja.

MARKUS: Lisateabe saamiseks tdpsemate seadistuste
kohta vaadake elektroonilist spikrit.

AutoPath (piirid)
MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.
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AutoPath (piirid) kasutab juhtradade loomiseks pollupiiri
teavet. AutoPath (piirid) vajab tookaikude loomiseks
tapset pollupiiri teavet. See meetod sobib masinale, mis
téotab muudel kui viljaridadel ja kilvab uusi
ruhvelkultuure.

AutoPathi (piirid) loomine

Kui masin jouab pdllule, millega ei ole lahtetoimingu faili
seotud, kuid millel on maaratud piir, loob AutoPath
(piirid) tookaike jargmiste tingimuste alusel.

e Kui on jagatud valist piiripohist roolimisabi plaani,
loob AutoPath (piirid) andmed otse.

e Kui valist plaani ei ole jagatud, kuid praeguse pdllu
jaoks on piir maaratud, saab juht valida péllule
olemasoleva piiriplaani vdi luua andmete menuaid
kasutades uue piiriplaani.

e Kui pollupiiri teave puudub, saab kasutaja piiriteabe
seadistamise I6petamiseks valida pdldude ja piiride
rakenduse otsetee. AutoPathi (piirid) ei saa I6petada
enne, kui piir on Idpetatud.

MARKUS: Kui lahtetéé fail on olemas, loob AutoPath
(read) t66kaigud lahtetéd andmetest.

Kui algne piiriga joondamise viip jaeti vahele, saab igal
ajal luua AutoPathi (piirid), kasutades AutoPathi joone
valimiseks suvandit Maara rada ja valides olemasoleva
piiriplaani voi luues AutoPathi joone redigeerimisel uue
plaani.

AutoPathil (piirid) on jargmised radade loomise viisid.

® \/alige suuna nurk, et luua rajad soovitud nurga all.

® Piiri servaga paralleelsete radade loomiseks valige
piiriga joondamine.

e Valige olemasolevate radade seast, et luua sirged
rajad, mis on olemasoleva juhtrajaga paralleelsed.

Piiriga joondamise funktsioon véimaldab juhil hdlpsasti
luua sirgete juhtradade komplekti, mis on joondatud
pdllu piiri maaratletud osaga. Ekraanil kuvatakse
vaikimisi piiri pikim sirge serv, kuid valida saab mis
tahes serva.

AutoPathi (piirid) jooned ulatuvad vaikimisi 20 m (66
jalga) Ule rea I6pu.

MARKUS: Lisateabe saamiseks tipsemate seadistuste
kohta vaadake elektroonilist spikrit.

Polluotsade loomine.

Kui pélluots on AutoPathis (piir) maaratud, peaks
pdldude ja piiride rakenduses olema margitud, et
pdlluots on mujal maaratletud, ja see peaks suunama
kasutajad AP pdlluotsa maaratluse juurde.

Pdlluotsa loomiseks jargige kirjeldatud protseduuri.

1.Valige suvand Muuda AutoPathi.
2.Valige Autopathi pdlluotsa allikas.

Edit AutoPath @@
r 1 Method:
Mode: Boundaries ‘, E_] Hikding Angle
f o Modified;
Data: AutoPathib)-Sprayeri 20 | éj cqga.zr.zsnm'.'m
m Method I'rrar.k uetailsl Shifts ‘
Status Headland Details
Field boundary -"* Source AutoPath
information complete
Headland Constant Offset

Headland Source

1)) Active Boundary
Uses Feelds & Boundaries infarmation to

Machine Passes 1 E
generate headland tracks Size 1200000 ft |

Applied to: Exterior & Impassable

\.§| AutePath R

Create a headiand that is unigue to this
guidance plan by entering number of passes

Pélluotsa allikas

Track Sparing: 120,000 ft

=8 -

PC676263—UN—17JUN25

A—AutoPath

3.To6okaikude arvu maaramiseks kldpsake masina
téokaikude nuppu.

4.Toimingu I6petamiseks kldpsake nuppu OK.

Raja andmed.

— == —
edit AutoPath (7)(3)
r p Method:
Mode: Boundaries ] L{_] Align o Baundery
— Modified:
Data: fﬁutoPath-BuundurrSeedi'gDB&D..] L?J Lsﬂn'alzm:-‘pu
Field Heading Preview
s prayer iy
Preferences

Track Extensions /] Enable

Extension 65,62t i

[ Round _— ol L a

i l 1910 ft W
=

g
PC676267—UN—24JUN25
Raja lksikasjade leht

Outside Corners

_ e

A—Raja uksikasjade vahekaart

Raja andmete vahekaardil kuvatakse valitud raja péllu,
suuna, piiri ja polluotsa teave.

MARKUS: Piiri ja pélluotsa teave pole vajalik, kui
AutoPath luuakse ridade alusel.

Valisnurga tuubi eelistus annab vbimaluse valida
kandilise vdi umara valisnurga vahel.
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Qutside Corners @

corners headland tracks. Inside corners are

Selecting round corners rounds all outside
Round
always sguare.

square

Qutside Tngicke
Cornars Corners

T -

4
PC676266—UN—24JUN25

Viélisnurgad

Eelvaate aknas kuvatakse loodava AutoPathi eelvaade.
Raja suunda saab muuta, kui valida sisestuslahter ja
sisestada ndutud vaartused.

AutoPathi loomise meetodit saab muuta raja andmete
vahekaardil, valides meetodi nime kdrval oleva
redigeerimisnupu.

MARKUS: Lisateabe saamiseks vaadake elektroonilist
spikrit.

Raja nahtavuse satteid saab kasutada kaardivaates
kuvatavate joonte valimiseks. Kaardivaadet saab
vahetada kodikide radade, pdlluradade ja pdlluotsa
radade vahel. Vaikevaade on Kuva koik rajad.

MARKUS: Raja nédhtavuse sétted pole AutoPathi (read)
kasutamisel saadaval.

ZIDXK1X,1751350378549-21-08JUL25

AutoPathi seadistus

Parima tapsuse jaoks AutoPathi kasutamisel on
soovitatav masin, t6dseadis ja ekraanirakendus
seadistada.

Lihtetoimingu loomine
Kiilvamine ldahtetoiminguna

® Mdodtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
to0seadise mdodtmed.

MARKUS: Kasutage muudel kui SeedStar 2 ja
pérandtédseadistel virtuaalset téoseadist.

® \/ajaduse korral hdalestage virtuaalse t66seadise
profiili.
® Sisestage td6dseadise laius ridadena.

® [nstallige t66seadise vastuvétja ja sisestage
vastuvotja méddud seadmehalduri rakendusse.

® |ooge SF3 vdi reaalajas kinemaatiline (RTK)
téoseadmete vastuvotja parandus (iihildub jagatud
signaaliga).

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli (TCM)
tdpne kalibreerimine on AutoPathi talitluse
tagamiseks kriitilise tdhtsusega. Véimaluse korral
kasutage tdpsemat maastiku kompensatsiooni
mooduli kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina ja té6seadise maastiku
kompensatsiooni moodul.

® Optimeerige t00seadise roolimisabi radade tapsus.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pdld.

o Maarake t60 tuubiks kilvamine.

e Maarake pdllukultuuri tldbiks igal aastal kilvatav
ruhvelkultuur, nditeks mais.

® [ ooge AutoTraci juhtrajad. Kasijuhtimisega juhtjooni
vlib kasutada, kuid need ei ole soovitatavad.

Maaharimine lahtetoiminguna

® Mddtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
to6seadise mddtmed.

MARKUS: Kasutage muudel kui SeedStar 2 ja
pérandtédseadistel virtuaalset téoseadist.

® Vajaduse korral hdalestage virtuaalse tddseadise
profiili.
® Sisestage td6dseadise laius ridadena.

e |nstallige to6seadise vastuvdtja ja sisestage
vastuvdtja mdédédud seadmehalduri rakendusse.

® | ooge SF3 voi RTK masina vastuvétja parandus.

® | ooge SF3 vdi RTK tddseadiste vastuvdtja parandus
(Uhildub jagatud signaaliga).

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tdpne
kalibreerimine on AutoPathi talitluse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. Véimaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina ja tdoseadise maastiku
kompensatsiooni moodul.

® Optimeerige t66seadise roolimisabi radade tapsus.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pdld.
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MARKUS: Lisatoiminguna tuleks kasutada
mullaharimist, et maéarata ridade arv ja reavahe.
Kulunormi kontrolleri ja vanemate pneumokdilviku
seemnekérudega té6seadised ei toeta ridade arvu
ega reavahet.

o Maarake t60 tuubiks laotamine ja mullaharimine.

® | ooge AutoTraci juhtrajad. Kasijuhtimisega juhtjooni
voOib kasutada, kuid need ei ole soovitatavad.

Lahtetoimingu kasutamine

Mullaharimisega kiilvamine lahtetoiminguna

o MOodbtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
t06seadise mdodtmed.

MARKUS: Kasutage muudel kui SeedStar 2 ja
parandtédseadistel virtuaalset tébseadist.

® Vajaduse korral haalestage virtuaalse t66seadise
profiili.
® Sisestage t66seadise laius ridadena.

® [nstallige tddseadise vastuvdtja ja sisestage
vastuvdtja mdéddud seadmehalduri rakendusse.

® |Looge SF3 vbi RTK masina vastuvétja parandus.

® | ooge SF3 vdi RTK todseadiste vastuvdtja parandus
(Uhildub jagatud signaaliga).

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640

universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tipne
kalibreerimine on AutoPathi talitluse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. Véimaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina ja tdoseadise maastiku
kompensatsiooni moodul.

® Optimeerige t66seadise roolimisabi radade tapsus.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevdte ja pold.

o Maarake too tuubiks kulvamine.
e AutoPathi andmed sisalduvad seadistusfailis.
® | ooge AutoPathi andmeid kasutades juhtrajad.

Kiilvamisjargne laotamine (iseliikuv laotaja)

® | ooge SF3 vdi RTK masina vastuvdtja parandus.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tdpne
kalibreerimine on AutoPathi talitluse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. V6imaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina maastiku kompensatsiooni
moodul.

® Maarake masina laius voi roomikute vahe.

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

e AutoTrac RowSense ja/véi Vision on olemas.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pdld.

o Maarake too tlitbiks laotamine.

e Maarake pdllukultuuri tutbiks igal aastal kilvatav
ruhvelkultuur, naiteks mais.

e AutoPathi andmed sisalduvad seadistusfailis.
® | ooge AutoPathi andmeid kasutades juhtrajad.

Kiilvamisjargne laotamine (tdmmatavat tiiipi
laotaja)

® Mddtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
to0seadise mdodtmed.

MARKUS: Kasutage muudel kui SeedStar 2 ja
pérandtédseadistel virtuaalset téoseadist.

® \/ajaduse korral hddlestage virtuaalse t66seadise
profiili.
® |Looge SF3 vbi RTK masina vastuvétja parandus.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tdpne
kalibreerimine on AutoPathi talitluse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. Véimaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina maastiku kompensatsiooni
moodul.

e Maarake masina laius, roomikute vahe vdi kinnitage
heeder.

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

e AutoTrac RowSense ja/vi Vision on olemas.
(soovitatav)

® Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pold.

o Maarake too tlubiks laotamine.

e Maarake pdllukultuuri tidbiks igal aastal kilvatav
rahvelkultuur, nditeks mais.

e AutoPathi andmed sisalduvad seadistusfailis.
® | ooge AutoPathi andmeid kasutades juhtrajad.

Saagikoristus (iseliikuv hekseldi)

o MOodbtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
td6seadise mootmed.

® | ooge SF3 vdi RTK masina vastuvdtja parandus.

65-16



AutoTraci roolimisabi

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tdpne
kalibreerimine on AutoPathi talitiuse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. Vbimaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina maastiku kompensatsiooni
moodul.

e Maarake masina laius, roomikute vahe vdi kinnitage
heeder.

® 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

e AutoTrac RowSense ja/véi Vision on olemas.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pdld.

® Seadke toimingu tlubiks saagikoristus.

o Maarake pdllukultuuri tuubiks igal aastal kilvatav
rahvelkultuur, nditeks mais.

o AutoPathi andmed sisalduvad seadistusfailis.
® | ooge AutoPathi andmeid kasutades juhtrajad.

Saagikoristus (tdmmatavat tiiiipi hekseldi)

® Mddtke ja sisestage seadmehalduri rakendusse
to0seadise mdodtmed.

MARKUS: Kasutage muudel kui SeedStar 2 ja
péarandtédseadistel virtuaalset to6seadist.

® Vajaduse korral hdalestage virtuaalse t6dseadise
profiili.

® [nstallige tddseadise vastuvétja ja sisestage
vastuvotja méddud seadmehalduri rakendusse.

® | ooge SF3 vdi RTK masina vastuvdtja parandus.

® | ooge SF3 vdi RTK t6dseadiste vastuvdtja parandus
(Ghildub jagatud signaaliga).

e 4600 CommandCenter v2 server voi 4640
universaalmonitor koos automaatika 4.0
aktiveerimise/tellimusega.

MARKUS: Maastiku kompensatsiooni mooduli tdpne
kalibreerimine on AutoPathi talitluse tagamiseks
kriitilise tdhtsusega. Vbimaluse korral kasutage
tdpsemat maastiku kompensatsiooni mooduli
kalibreerimismeetodit.

e Kalibreerige masina maastiku kompensatsiooni
moodul.

e AutoTrac RowSense ja/véi Vision on olemas.
(soovitatav)

e Maarake organisatsioon, klient,
pdllumajandusettevéte ja pdld.

e Seadke toimingu tlubiks saagikoristus.

e Maarake pollukultuuri tilbiks igal aastal kilvatav
ruhvelkultuur, naiteks mais.

e AutoPathi andmed sisalduvad seadistusfailis.
® | ooge AutoPathi andmeid kasutades juhtrajad.
ch177nn,1685617047758-21-01JUN23

AutoPathi kaardiandmed

Valige AutoPathi kaardiandmete nupp ja vaadake
l&htetdd reateavet ja tookaike. AutoPathi kaardiandmed
vBimaldavad juhil vaadata, kuidas AutoPath kindlal
pdllul roolimisabi jooned on plaaninud.

Valige reaandmete peitmiseks voi esitamiseks nupp
Read.

Valige Iahtet6d tookaigud, et 1ahtetdd kaigus loodud
t6okaigud peita vdi esitada.

Valige markruut Lahtekoha suunad, et peita véi kuvada
suunanooled. Kui need on lubatud, naitavad
suunanooled Lahtekoha t6dkaigu liikumissuuna.

¢ch177nn,1685617047678-21-01JUN23

Ringikujuline rada

(©

Ringikujuline rada

PC28726—UN—30AUG22

Ringraja valik véimaldab juhil luua kontsentrilise
ringraja. Seda kasutatakse keskmise péordepunktiga
poldudel.

Ringrada pohineb keskmise pddrdepunkti laius- ja
pikkuskraadil. Kontsentrilised navigeerimisjooned
luuakse keskpunkti sattega 1,6 km (1 mi).

Ringrada luuakse keskpunkti kasutamiseks maapinnal,
mille kalle on alla 2%. Kuna ringrada luuakse
tasapinnal, siis kallaku korral ei Uhti navigeerimisjoone
vahe ja keskpunkti rada, mida kaugemale keskpunktist
ligutakse. Selle pdhjuseks on erinevus Ule kiinka ja
tasasel pinnasel Iabitud vahemaa vahel. Vahemaa
erinevus suureneb koos kalde suurenemisega.

Kasutage raja nihutamist radade radiaalseks
nihutamiseks keskmele Idhemale vdi keskmest
kaugemale. Raja nihutamine keset ennast ei liiguta. See
raja nihutamine vdimaldab juhil kasutada erinevaid
seadmestiku laiuseid, arvestada ringvihmuti
kastmistorude erinevaid pikkusi vdi sektsioonide arvu
suurenemist/vahenemist. Ringraja serva lisamisel,
muutmisel voi kustutamisel eemaldatakse selle raja
olemasolevad nihked. Raja nihutamine koos servaga
pdhjustab selle, et to0seadis ei joondu servaga.
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PC20395—UN—08DEC14

Kaugus keskpunktini

Kaugus keskpunktini kuvab ringi keskpunkti ja praeguse
asukoha vahemaa. Kuvatakse vahemaa kuni 1609 m
(5280 ft). Nupu nédgemiseks navigeerimiskaardil lulitage
funktsioon ringraja satetes sisse. Kui nupp on
navigeerimiskaardil, vajutage seda vahemaa
kuvamiseks vdi peitmiseks.

Ringraja loomiseks on kaks meetodit.
Ringi laius- ja pikkuskraadid

PC28727—UN—25AUG22
Ringi laius- ja pikkuskraadid

e Kaui teate ringi keskpunkti laius- ja pikkuskoordinaate,
siis sisestage need ringraja loomiseks.

Ringjoonel séitmine

KO
PC28726—UN—30AUG22

Ringjoonel séitmine

® Ringi keskpunkti laius- ja pikkuskoordinaadid
arvutatakse sdidetud raja pdhjal. Kontsentrilise ringi
navigeerimisjooned luuaks koordinaatide jargi.

® Optimaalseks ringjoone keskpunkti arvutamiseks on
soovitatav 1abi sbita terve ringjoon. Pikema vahemaa
sbitmine ei paranda arvutustapsust.

Lisateavet ringradade loomise kohta vaadake
abikeskuse ekraanispikrist.

AL70325,000041F-21-27SEP22

Ringjooneline rada

PC17399—UN—08DEC14

MARKUS: Ringraja serva saab kasutada vaid 4.
pblvkonna ekraaniga. GreenStar 3 ekraanid ei
toeta servateavet.

Ringjoonelist rada tahistab keskpunkti valispiir. Seda
naidatakse navigeerimiskaardil oranZi joonena.

Ringraja serva loomine vdimaldab navigeerimisradu
luua servast. Vastasel juhul luuakse navigeerimisjooni
keskpunktist.

MARKUS: Té6seadise I6puosa joondumiseks servaga
peavad rajavahe ja téélaius olema vordsed.

Navigeerimisjoonte loomisel on viitepunkt serv, mitte
ringi keskpunkt. See on kasulik juhul, kui samal pdliul
kasutatakse erineva rajavahega t6oseadiseid. Lihtsalt
sisestage uus rajavahe ning navigeerimisjooni
muudetakse alustades servast. Navigeerimisjooni
luuakse rajavahe ja nihete abil serva jargi. Serva
kustutamisel luuakse juhtrajad keskelt valjapoole.

ch177nn,1685617082154-21-01JUN23

Ringraja roolimisabi

Ringraja reZiimis té6tamisel ei ole vaja labida radu
kindlas jarjekorras. Lahim rada on esile tdstetud valge
paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tapsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui jdutakse
jargmise rajani. Rajanumber naitab ridade arvu, millele
jargneb raja 0 suund. Raja suunda naidatakse raja O
suhtes (pohi, 16una, ida voi 1d4s). Rajanumber muutub,
kui masin on poolel teel kahe raja vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
koérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin lahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jéuab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jbudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamooda, kuidas
masin |&heneb uuele rajale.

CZ76372,0000734-21-08DEC14
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Piirirada

PC28728—UN—25AUG22

Piirirada

Piirirada loob navigatsioonijooned valispiiri ja reavahe
vaartuste alusel.

MARKUS: Piirirada ei kasuta kallaku kompensatsiooni.
Kui tootate kallakuga péllul, soovitame kasutada
valikut Kohanduvad kurvid.

Ekraan loob kolm navigatsioonijoont, mis p&hinevad piiri
kujul ja reavahel: Uks piirist valjapoole ja kaks piirist
sissepoole. Kui masin sdidab pdllul, siis luuakse
taiendavaid piiriradu.

MARKUS: Kui valitud on rajanihe, saab kéiki radu
seadistada ja taasluua.

Sirge taiterada

Valige nupp Salvesta kilvamine, et luua
navigeerimisjooned, kasutades sirgelt kilvamist kogu
pollul piiriraja ulatuses. Sirge taiterada kasutab
navigeerimisjoonte loomiseks sirge raja A + B meetodit.
Sektsioonide juhtimise kasutamisel on soovitatav enne
taitmise salvestamist labida piiriraja to6tsuklid.

Piirirada ei saa muust ekraanist eksportida. Kui piirirada
vajatakse teisel ekraanil, saab sama raja luua sama
valise piiri abil.

AL70325,0000454-21-27SEP22

Piiriraja juhend
Lahim rada on esile tdstetud valge paksema joonega.

Rajanumber kuvatakse raja tdpsuse indikaatori all ning
seda uuendatakse automaatselt niipea, kui joutakse
jargmise rajani. Rajanumber naitab radade arvu, millele
jargneb raja 0 suund. Raja suunda naidatakse raja 0
suhtes (poéhi, I6una, ida vbi 1das). Rajanumber muutub,
kui masin on poolel teel kahe raja vahel.

Rajavea suurust naitab raja tapsuse indikaator. Rajast
koérvalekalde arv naitab, kui kaugel on masin I1ahimast
rajast. Viga suureneb, kuni masin jduab kahe raja
vahelisse keskpunkti. Parast keskpunkti jdoudmist
hakkab vea suurus vahenema sedamddda, kuidas
masin laheneb uuele rajale.

AL70325,0000455-21-06NOV17

Radade kogum

Radade kogum on juhi loodud roolimisabi joonte rihm.
Radade kogum véimaldab juhil kiiresti eri juhtradasid
vahetada.

Loo radade kogum

1. Vajutage radade kogumi nuppu vdi valige jargmise
raja td6akna moodul.

2. Valige nupp Uus radade kogum.

3. Valige nupp Lisa rada ja valige loendist soovitud
rada.

4. Korrake sammu 3, kuni radade kogumisse on lisatud
koik soovitud rajad.

Valige radade kogum

1. Vajutage radade kogumi nuppu vai valige jargmise
raja tddakna moodul.

2. Valige juhtradade loendi lehekiljelt radade kogum.

MARKUS: Joone eemaldamine raja kogumist ei kustuta
seda ekraanilt. Raja mdaramise kustutamine ei
kustuta raja mdaramise jooni ekraanilt.

Lisateavet vaadake ekraanispikri failidest.

AL70325,00005EE-21-21JUL20

Vaheta rada

PC17412—UN—15JUL13
Radade vahetuse funktsioon lubab operaatoril
navigeerimisjoonte vahel lUlituda. Radade vahetust
saab kasutada radade kogumi (navigeerimisjoonte
rihma) loomisega voi globaalsete radade kogumi (kdigi
ekraanis saadaolevate navigeerimisjoonte)
kasutamisega. Valimisel vahetab radade vahetus
navigeerimisrada raja maaramise navigeerimisjoonte
alusel.

Vaheta jargmisele rajale

MARKUS: Radade vahetuse nupp ei ole aktiveeritud,
kui rada ei ole valitud.

Valige jargmine juhtrada uhel jargneval viisil.

® Valige vahetamisnupp moodulis Jargmine rada.
® Valige otseteeribal radade vahetamine.

AL70325,00005E0-21-08JUL20
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AutoTraci oleku sektordiagramm

AutoTraci ikoonil on neli etappi, mida naidatakse
AutoTraci oleku sektordiagrammi abil.

1. Paigaldatud

Paigaldatud

PC28729—UN—25AUG22

Juhtimiskontroller ja kogu muu kasutamiseks vajalik
riistvara on paigaldatud.

® Roolimissusteemi juhtplokk on tuvastatud.
e AutoTraci litsents on tuvastatud.

MARKUS: Kui see on toetatud, peab roolikontrolleri
kaitse olema I6petatud.

2. Konfigureeritud

P

Konfigureeritud

PC28730—UN—29AUG22

JargimisreZiim on maaratud ja kehtiv rada 0 on
maaratud. On valitud AutoTraci jaoks dige StarFire’i
signaal. Jargmised tingimused peavad olema
masinal taidetud.

® Navigatsioonisusteem on sisse lilitatud.

e Rada 0 on maaratletud.

e StarFire’i signaal on olemas.

® Roolimissusteemi juhtplokil puuduvad aktiivsed
vead.

® Masina kiirus on ettenahtud vahemikus.

® Maastiku kompensatsiooni mooduli teade on
kattesaadav ja dige.

e Masin on dige t6okaiguga.

@

Aktiveeritud

3. Aktiveeritud

PC28731—UN—25AUG22

AutoTraci toitelllitit on vajutatud. Taidetud on kdik
AutoTraci t66ks vajalikud tingimused ja susteem on
rakendamiseks valmis.

e Vajutage nuppu ROOLIMISABI SEES/VALJAS, et
roolimisabi sisse lulitada.

4. Rakendatud

A

Rakendatud

PC28732—UN—25AUG22

Vajutatud on jatkamislulitit ning AutoTrac juhib
masinat.

e AutoTraci uuesti rakendamiseks vajutage ,asoma
jatkamislulitit.

Viimane valjumiskood: Naitab, miks AutoTrac on vélja
[Ulitatud voi ei aktiveeru. Valjumiskoodid kuvatakse
uues aknas lehe Ulaosas.

ZIDXK1X,1750251383846-21-18JUN25

AutoTraci aktiveerimine

\u OFF |
PC28733—UN—30AUG22

Juhtimise sisse/Véljaliilitus

A—Juhtimine on sees
B—Juhtimine on viljas

AutoTraci lubamiseks peavad taidetud olema jargmised
tingimused.

e Masinal on AutoTraci kasutamiseks suuteline
roolimissusteemi juhtplokk.

e AutoTraci aktiveerimine.

e Juhtrada on loodud. Vaadake selle peatuki jaotist
Navigeerimisraja loomine.

e AutoTraci aktiveerimiseks on valitud dige StarFire’i
signaali tase (SF1, SF2, SF3 v6i RTK) ning katte on
saadud sobiv GPS-signaal.

e AutoTrac ja vajalik GPS-signaal, naiteks SF1, SF2,
SF3 voi RTK.

® Roolimisstisteemi juhtplokil puuduvad aktiivsed
vead.

MARKUS: Masina tiiiibist ja roolikontrolleri
tarkvaraversioonist oleneb minimaalne ja
maksimaalne lubatud Kiirus.

AutoTraci aktiveerimiseks vajutage juhtimise
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toitenuppu. Teistkordsel vajutamisel lUlitab see nupp
AutoTraci valja.

ch177nn,1685617259334-21-01JUN23

Lulitage AutoTrac valja, kui te seda ei
kasuta

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

A ETTEVAATUST: Surma voi raskete vigastuste
viéltimiseks liilitage roolimisabi siisteem enne
sOiduteele sisenemist valja.

Navigeerimise pealuliti lUlitab navigeerimisrakenduse
sisse voi valja.

TAHTIS: Viltige siisteemi rikkeid. Enne roolimisabi
pealiiliti valjalilitamist tiihistage juhtradade
loendis mis tahes aktiivse raja valik.

Tooakende moodulil olev toitenupp vdimaldab
AutoTraci vaid aktiveerida voi keelata ega lulita
roolimisabi rakendust valja.

MARKUS: Roolimisabi rakendus keelatakse
navigeerimise pealliliti véljalilitamisel. See hélmab
koéiki ekraani navigeerimisfunktsioone.

Navigeerimise peallliti asub navigatsiooniseadete all.
Valige roolimisabi rakenduse Ulaosas ikoon Seaded.

¢ch177nn,1685617259241-21-08JUL25

AutoTraci rakendamine

A ETTEVAATUST: Viltige onnetuste v6i vigastuse

ohtu. Kuigi AutoTrac on rakendatud, vastutab
juht raja I6pus juhtimise ja kokkuporgete
véltimise eest.

Arge proovige sbiduteel liikumise ajal AutoTraci
susteemi sisse lilitada (aktiveerida).

1. Roolimise sisse- v&i valjalllitamiseks vajutage nuppu
Roolimisabi SEES/VALJAS.

2. Juhtige masin juhtrajale ja masina ikooni ette ilmub
esiletdstetud valge navigeerimisjoon.

3. Kui vajalik on kasutada juhtimisabi, rakendage
AutoTrac jatkamisliliti vajutamisega.

¢ch177nn,1685617259095-21-28JUN23

Jatkamisliiliti

PC28734—UN—29AUG22

Jatkamislliliti néide

PC20427—UN—28JUL16
AutoTraci ikoon

A—Jatkamisliiliti

MARKUS: Jétkamisliiliti asukoht oleneb masina tidibist
ja mudelist. Lisateavet jatkamisliiliti asukoha kohta
vaadake masina kasutusjuhendist.

Vajutage jatkamisllitit, et lGlitada AutoTrac
sisselllitatud olekust rakendatud olekusse.

¢ch177nn,1685617258989-21-01JUN23
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AutoTraci uuesti rakendamine jargmisel tookaigul

A—Rada 0
B—Rada 1 I6unas
C—Tehnoradade vahe

Kui masin on joudnud t66kaigu 18ppu, peab juht
suunama masinale uuele rajale. Rooli keeramisel lulitub
AutoTrac valja.

AutoTraci saab jatkamislilitiga uuesti rakendada ainult
juhul, kui taidetud on jargmised tingimused.

MARKUS: Roolimissiisteemi juhtplokk méérab
maksimumkiiruse, kui masin kasutab AutoTraci.

Tagasikéaigul jaab AutoTrac aktiivseks 45
sekundiks. 45 sekundi pérast tuleb sisse liilitada
edasikéik, enne seda tagasikaik uuesti ei rakendu.

® Edasisuunas sdidu kiirus on alla 30 km/h (18,6 miili/
h).

Tagasikaigu kiirus on alla 10 km/h (6 mph).

Masin asub raja suhtes vahemikus 80°.

Masin asub radade vahel 40% vahemikus.

Juht on juhiistmel.

TCM on sisse lulitatud.

MARKUS: Kaardil kuvatav raja number muutub kahe
navigeerimisraja poolel vahekaugusel.

¢ch177nn,1685617258751-21-01JUN23

Susteemi lahutamine ja blokeerimine

A ETTEVAATUST: Surma voi raskete vigastuste
véltimiseks liilitage roolimisabi siisteem enne
soiduteele sisenemist valja.

PC8866—UN—02NOV05

Jargimine

D—Kiilgsuunaline viga
E—Raja suuna viga

Susteemi AutoTrac valjaliilitamine
Sisteem AutoTrac lilitub valja jargmisel viisil.

e Keerates rooli.

® Aeglustamine, kuni masina kiirus on alla 0,5 km/h
(0,3 miili/h).

MARKUS: Teatud masinatel té6tab AutoTrac ka kiirusel
0,1 km/h (0,06 miili/h). Lisateavet leiate masina
kasutusjuhendist.

® Nupu Roolimisabi sees/valjas lilitamine, kui
navigatsioonivaate vahekaardil on kuvatud
Roolimisabi véljas, vbi navigeerimisrakendus ja
AutoTrac on langenud 2/4 oleku sektordiagrammile.

e |stmeldliti kasutamisel juhi istmelt lahkumisega
kauemaks kui seitsmeks sekundiks vdi kui juhi
kohaloleku monitor ei tuvasta seitsme minuti jooksul
mingit tegevust.

Kui AutoTrac on rakendatud, saab juht AutoTraci
valjaltlitamiseks ja kasitsi juhtimiseks rooli keerata.
AutoTraci valjalllitamiseks voib juht vajutada ka tee- ja
jatkamisluliti valjallitusasendit. Nii langeb AutoTrac 1/4
oleku sektordiagrammile ja kaivitab 30-sekundilise
taimeri.

e Kui luliti lUlitatakse sisse enne 30 sekundi
moodumist, rakendatakse AutoTrac 3/4 oleku
sektordiagrammi juures. AutoTraci uuesti
rakendamiseks vajutage jatkamislilitit.

e Kui luliti lUlitatakse sisse parast 30 sekundi
mdddumist, rakendatakse AutoTrac 2/4 oleku
sektordiagrammi juures. AutoTrac tuleb uuesti
aktiveerida 3/4 oleku sektordiagrammi juures enne
jatkamisluliti kaudu AutoTraci uuesti rakendamist.
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MARKUS: Integreeritud AutoTraci roolimisstisteem pole
tee- ja jatkamisliilitiga varustatud.

MARKUS: MY26 XUV Gator (AT2) on varustatud
turvavééga kinnitamata juhi kohaloleku
susteemiga. Juhi kohalolekut jélgitakse turvavédé
oleku kaudu. Kui turvavéd on kinnitamata, Iilitub
Autotraci roolimisabi vélja.

Siisteemi AutoTrac viljalilitamine

Vajutage tee- ja jatkamisliliti valjalilitatud asendisse, et
viia AutoTrac 1/4 oleku sektordiagrammi juurde.

AutoTraci keelamiseks GreenStari ekraanide kaudu
tehke jargmist.

1.Valige navigatsiooniklahv.

2.Valige navigatsioonisatete vahekaart.

3.Valige raja jargimise reZiimi rippmenud.

4.Valige suvand Navigeerimine valjas.

Monitoridel valige roolimisabi rakenduse ulaosas satete
ikoon ja lUlitage peamine roolimisabi valja.

ZIDXK1X,1749792007505-21-08JUL25

Minimaalsed ja maksimaalsed kiirused

Masin ja roolikontrolleri tarkvaraversioonid maaravad
minimaalsed ja maksimaalsed kiirused.

MARKUS: Teatud masinatel toimib AutoTrac ka kiirusel
0,1 km/h (0,06 miili/h). Lisateavet vaadake masina

Integreeritud AutoTrac

Masin Tagurdamine ja Tagasikaigu max
lubatud aeg kiirus

7R ja 8R Jah, piiranguid pole | 10 km/h (6.2 mph)

ruhvelkultuuri- ja

roomiktraktorid

7R (S.N. 110101—)

8R (S.N. 160001—)

8RT (S.N. 923001—)

8RX (S.N. 801001—)

6R, 7R ja 8R Jah, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

rihvelkultuuri- ja

roomiktraktorid

7R (S.N. —110100)

8R (S.N. —160000)

8RT (S.N. —923000)

Keskliigendiga Ei —

traktorid

Pritsid Jah, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Kombainid Jah, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Liikursilokombainid Jah, 45 s 10 km/h (6.2 mph)

Iseliikuvad Ei —

vaalukogurid

Puuvillakombainid Jah, 45 s 5 km/h (3,1 miili/h)

¢ch177nn,1685617258482-21-01JUN23

Lahutatud AutoTraci sonumid

Iga kord, kui AutoTrac valja lulitatakse, kostub kaks
helitooni, millele jargneb haireteade valjalulitamise
selgitusega. Teateid kuvatakse ka selle kohta, miks
AutoTraci ei rakendatud. Lahutamise teated kuvatakse
7 sekundiks ja seejarel need kaovad.

kasutusj uhendist. Lahutatud AutoTraci sénumid
Edasisuuna kiiruspiirangud Kood Tefade_ .
702752,00 Midagi pole veel kontrollitud
702752,01 Rool liikus
Integreeritud AutoTrac 702752,02 Masina kiirus on liiga vaike
Masin Edasikaigu max Edasikaigu min 702752,03 Masina kiirus on liiga suur
liikumiskiirus liilkkumiskiirus
6R, 7R ja 8R Ratas: 36 km/h (22.4 | 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,04 Vale kaik
riihvelkultuuri- ja mph) 702752,05 Raja number muutus
roomiktraktorid Jargimine: 31 km/h 702752,06 GPS ei ole kahesageduslik
— (19.3 mph) 702752,07 SSU-! on aktiivsed DTC-d
:ﬁ:ig'r'%e”d'ga 31 km/h (19.3 mph) ,1\/';?/ '] éofmr/”hp?&g 702752,08 Viimane ileminek sobib
mph) 702752,09 Vigased GSD teated
Pritsid 40 km/h (24.8 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,10 Parallel Tracking puudub
Kombainid 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,11 Vétmekaart puudub
Liikursilokombainid | 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,12 Liiga suur suunaviga
Iseliikuvad 28 km/h (17.4 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,13 Rajast korvalekalle liiga suur
vaalukogurid 702752,14 Istmeliiliti avatud
Puuvillakombainid 15 km/h (9.3 mph) 0,5 km/h (0.3 mph) 702752,15 Oli temperatuur liga madal
N . N N 702752,16 TCM puudub
Tagurpidiliikumise kiiruspiirangud 702752,17 Aktiveerimiskood on vale
702752,18 Diagnostikareziim juhib klappi
702752,19 Kombaini heedri IUliti on valjas
702752,20 Kombaini tee/pdllu liliti on sees
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702752,21 Pinge pole stabiilne

702752,22 AutoTrac on liilga kaua tagasikaigul

702752,23 AutoTrac on liilga kaua aktiivne allpool aeglase
kiiruse lavivaartust

702752,24 Kdverus liiga kdérge

702752,25 Masin ei s6ida edaspidi

702752,26 ELX-i rida madal (valjaliilitamine)

702752,27 Vigased kaigu andmed

702752,28 Vigased jatkamisluliti andmed

702752,29 Suutevotme teade on kehtetu

702752,30 Liikurhekseldi AutoTraci / rea roolimisabi
véljalllitamine

702752,31 SPFH kiirseiskamisluliti on sees

702752,32 AutoTrac pole aktiveeritud

702752,33 Rajaotsing

702752,34 Jargimine real

702752,35 Tundmatu suund

702752,36 Uleminek GPS-ile liiga jarsk

702752,37 Reast véljas

702752,38 Anduri jdudeoleku ajalépp

702752,39 Vigane teatejarjestus

702752,40 Masin ei saavuta késtud raja kdverust

702752,41 Masina GPS-kiirus ei Uhti masina rataste kiirusega

702752,42 Olemasoleva kdveruse sobimatus

702752,43 Masin on pargitud

702752,44 Abi-roolisiisteemi kasuteate ajalépp

702752,45 Abi-roolisiisteemi olekuteate ajaldpp

702752,46 Vigased istmeluliti andmed

702752,47 Vigased VIN-andmed

702752,48 Vigased teljevahe andmed

702752,49 TCM-i infoteate ajalopp

702752,50 Masina automatiseerimisteate ajalopp

702752,51 Masina kalde-/lengerduskiiruse teate ajalopp

702752,52 Rattalt saadava kiiruse/suuna teate ajaldpp

702752,53 Rajaandmete ajaldpp

702752,54 Roolistusteemi juhtiiksuse tundmatu rike

702752,55 AutoTrac Universali temperatuur on vahemikust
valjas

702752,56 AutoTrac on nelja rattaga juhtimises liiga kaua
aktiivne

702752,57 Masin kdlgroolireziimis

702752,58 Volitamine pole lubatud

702752,62 Reserveeritud

702752,63 Arge tehke midagi

¢ch177nn,1685617258342-21-01JUN23

AutoTraci tooseadise juhtimine (passiivne)

AutoTraci té0seadise juhtimist (passiivne) kasutatakse
tapsuse parandamiseks pdllutingimuste, kdverate
kaikude ja kaldmaastikul muutumisel. AutoTraci
tooseadise juhtimine (passiivne) juhib masinat nii, et
tédseadis pusib navigatsioonijoonel.

AutoTraci té0seadise juhtimine kasutab seadmehalduri

rakenduse t6dseadise profiili médtmeid ning masina ja
tooseadise vastuvotjate GPS-signaale. Selle teabe
pdhjal tuvastatakse, kus td0seadise vastuvdtja masina
vastuvotjaga vorreldes asub. Juhtraja pdhjal roolib
AutoTraci to6seadise juhtimine masinat nii, et tddseadis
jargib juhtrada. See voib pdhjustada masina valjumist
juhtrajalt.

AutoTraci roolimisabi avamine

1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige AutoTraci roolimisabi rakendus.

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

Valige seadete ikoon ning aktiveerige AutoTraci
tddseadise juhtimine (passiivne).

MARKUS: Té6seadise navigatsiooni méjutavad
muutused péllu oludes, keskkonnatingimustes ja
masina voi tédseadise valed seadistused.

Nouded.

MARKUS: C-seeria ja 1910 hiidraulilise ajami
jarelveetavad pneumokérud Uhilduvad AutoTraci
té6seadise juhtimisega (passiivne) ning toetavad
sirget, kéverat, piiritletud ja AutoPathi rada.

® 4. pdlvkonna CommandCenter™ voi
universaalmonitor 4640

e Tddseadise navigatsiooni kehtiv litsents
® Masinale paigaldatud StarFire’i vastuvotja
- StarFire 3000 vastuvdtja SF2 voi RTK signaaliga
- StarFire 6000 vastuvétja SF3 voi RTK signaaliga
- StarFire 7000/7500 vastuvétja SF-RTK voi RTK
signaaliga
e Tooseadisele paigaldatud StarFire’i vastuvétja
- StarFire 3000 vastuvétja koos SF1, SF2 voi RTK
signaaliga
- StarFire 6000 vastuvdtja koos SF1, SF3 vdi RTK
signaaliga
- StarFire 7000/7500 vastuvétja SF1, SF-RTK voi
RTK signaaliga
® Signaali jagamine sisse lulitatud

MARKUS: Kui kasutate muu signaalitugevusega
vastuvétjaid, peab masina vastuvétjal olema parem
signaal.

T66seadise vastuvétjaga signaali jagamine
lilitatakse automaatselt sisse.
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AutoTraci tooseadise juhtimine tagurdusreziimis.

AutoTraci tédseadise roolimisabi tagurdusreziimi
toetatakse jargmistel masinatel.
e Koik masinad, mis toé6tavad AT2 konfiguratsiooniga

® 7-, 8- ja 9-seeria traktorid Uhe jarelveetava
tooseadisega

Soovitatav kiirus AutoTraci té6seadise roolimisabi
kasutamisel tagasikaigul on vahemikus 3-6 km/h (2—4
miili/h). Kui masina ja tddseadise vead on 13 cm (5 tolli)
voi alla selle, lilitage optimaalse jdudluse tagamiseks
taas edasisuuna reziimile.

Selleks et ndha, millises konfiguratsioonis masin t66tab,
avage AutoTraci diagnostika.

1. Valige AutoTraci sektordiagramm.

2. Valige suvand Seisund.

3. Valige AutoTraci stisteem.

4. Veenduge, et AutoTraci reziim oleks AT 2.0.
AutoTraci tooseadise juhtimine on paigaldatud

MARKUS: AutoTrac ™-i tééseadise juhtimine ei ihildu
tagumiste 3-punktiliste rippstisteemidega, v.a
mittepOorlevat tagumist 3-punktilist rippstisteemi
kasutav kiilvik TT 8022.

Susteem aktiveerub voi blokeerub automaatselt
rippsusteemi asendist olenevalt (taiesti all olev
rippsisteem on 0% ja taiesti Gleval 100%).

Aktiveerimise tingimused. Aktiveeritakse td0seadise
langetamisel ja rippsiisteemi likumisulatusest 70%-ni
joudmisel (vaikimisi).

Blokeerimise tingimused. Desaktiveeritakse

téoseadise tdstmisel rippsisteemi liikumisulatusest Ule

85% (vaikimisi).

Konfigureerimise reeglid.

1.Aktiveerimise ja blokeerimise piirvaartused peavad
vahemalt 10% vorra erinema.

2.Blokeerimise piirvaartus ei tohi lUletada 95%.

3.Aktiveerimise vaartust (alumist piiri) ei saa seada
suuremaks kui blokeerimise vaartust (lilemine piir).

4 .Blokeerimise vaartust (Ulemist piiri) ei saa seada
vaiksemaks kui aktiveerimise vaartust (alumine piir).

ZIDXK1X,1750228151574-21-08JUL25

Roolimisusteemi optimeerimine
Joudlusmonitor

Jéudlusmonitor naitab suunaviga ja jargimisviga. See
on moéeldud abistama AutoTraci laiendatud seadete
haalestamisel. Suunaviga naitab masina suunda

parajasti kasutatava raja suhtes. Jargimisviga naitab
masina rajaviga ehk kdrvalekallet parajasti kasutatava
raja suhtes.

Suunavea moodik

PC16972—UN—22MAY 13

Suunaviga naitab masina suunda parajasti kasutatava
raja suhtes. Suunaviga peaks olema +/- 1°.

Selle vahemiku Uletamisel voib olla vajalik
korrigeerimine.

Jargimisvea moodik

PC16969—UN—22MAY 13

Jargimisviga naitab masina rajaviga ehk kdrvalekallet

parajasti kasutatava raja suhtes. Kaarja tulpdiagrammi
vaartus naitab minimaalse ja maksimaalse suunavea

muutust viimase 10 sekundi jooksul.

MARKUS: Roolisiisteemi juhtiiksuse véértused
olenevad masina juhtimisseadistest.

Rooli reguleerimine edasikaigul

— g

Jargimisviga

PC16969—UN—22MAY 13

#s,

PC28738—UN—25AUG22
Kiire edasikédigu seade ikoon

PC28739—UN—25AUG22

Aeglase edasikdigu seade ikoon

Rajatundlikkuse jargimine

Maarab kindlaks, kui jouliselt reageerib AutoTrac

kllgsuunalistele vigadele.

e Korgemad sétted. Joulisem reageering masina rajalt
kérvalekalde vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering masina
rajalt kdrvalekalde vigadele.
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Suunajoon
—
WJ _\/—\
Koérge suunajoon

&

PC28740—UN—25AUG22

PC28741—UN—25AUG22
Madal suunajoon

Maarab lengerdusmaara (masina pddramiskiiruse)
mdju jargimiskindlusele. Suunajoon toimib
ettevaatamisparameetrina ja seda voib kasutada
Uleroolitavuse minimiseerimiseks. Suured
reguleerimisulatused vdivad anda halva tédkindluse.

e Koérgemad satted. Agressiivsem reaktsioon
lengerdusmaarale.

® Madalamad seaded. Passiivsem reageering
lengerdusmaarale.

Suuna reatundlikkus

e

PC16972—UN—22MAY 13
Suuna viga

&=,

PC28742—UN—25AUG22
Koérge suuna reatundlikkus

PC28743—UN—25AUG22

Madal suuna rajatundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
suuna vigadele.

e Koérgemad satted. Joulisem reageering masina
suuna vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering masina
suuna vigadele.

Juhtimise reageerimiskiirus

=
PC28744—UN—25AUG22

Suur juhtimise reageerimiskKiirus

PC28745—UN—25AUG22

Véike juhtimise reageerimiskiirus

Reguleerib jargimisvdime sailitamiseks masina
roolimiskiirust. Roolimise reageerimiskiiruse tdstmine
annab reeglina parema jargimisvdime.

e Koérgemad satted. Annavad parema jargimiskindluse,
kuid vbivad pohjustada ka rataste kiiremat liilkumist
vOi vobelemist.

o Madalamad seaded. Annavad rataste vaiksema
likumise, kuid vbivad pohjustada ka halvemat
jargimisvaimet.

Otsingu tundlikkus

PC28746—UN—25AUG22

Suur otsingu tundlikkus

&,

\__‘_

PC28747—UN—25AUG22
Madal otsingu tundlikkus

Maarab kindlaks, kui jouliselt masin rada otsib.
Niisugune haalestus mdjutab traktori talitlust ainult raja
otsimisel.

e Koérgemad satted. Julisem rajajoone jargimine.

® Madalamad seaded. Tulemuseks on sujuvam
jooneotsing.

Kurvitundlikkus

/-'"""\

i

Suur kurvitundlikkus

PC28749—UN—25AUG22

Viéike kaare tundlikkus

PC28748—UN—25AUG22

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
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raja kurvidele. See parameeter mojutab t66d ainult
kurvilisel rajal navigeerimise korral.

e Koérgemad satted. Masina po0re kurvis toimub
vaiksema raadiusega.

® Madalamad seaded. Masina p66re kurvis toimub
suurema (laiema) raadiusega.

Tooseadise juhtimine

TAHTIS: Tooseadise podrdetelje mdsdtu liheb tarvis
tooseadise digeks navigatsiooniks. P6ordetelje
tapse moodtmise juhiste ndgemiseks vt
elektroonilise spikri p6drdetelje méotmise
teavet. Poordetelje vale moot voib pohjustada
halba joudlust voi tooseadist kahjustada.

Rajatundlikkuse jargimine

‘J\/
PC28750—UN—25AUG22
Rajatundlikkuse jérgimine kérge

PC28751—UN—25AUG22
Rajatundlikkuse jérgimine madal

Maarab kindlaks, kui jéuliselt reageerib AutoTrac
kilgsuunalistele vigadele.

e Korgemad satted. JGulisem reageering té0seadise
rajalt kdrvalekalde vigadele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reageering
to0seadise rajalt korvalekalde vigadele.

Suuna reatundlikkus

PC28752—UN—25AUG22
Kérge suuna reatundlikkus

PC28753—UN—25AUG22
Madal suuna rajatundlikkus

Maarab kindlaks, kui jduliselt reageerib AutoTrac
tddseadise suunavigadele.

o Koérgemad satted. JOulisem reageering téoseadise
suuna vigadele.

e Madalamad seaded. Aeglasem reageering
to6seadise suuna vigadele.

Otsingu tundlikkus

T/ N

PC28754—UN—25AUG22
Suur otsingu tundlikkus

A

PC28755—UN—25AUG22
Madal otsingu tundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt masin rada otsib.
Niisugune haalestus mdjutab traktori talitlust ainult raja
otsimisel.

e Koérgemad satted. Joulisem rajajoone jargimine.

® Madalamad seaded. Tulemuseks on sujuvam
jooneotsing.

Kurvitundlikkus

e

PC28756—UN—25AUG22
Suur kurvitundlikkus

PC28757—UN—25AUG22
Viéike kaare tundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac reageerib
raja kurvidele. See parameeter mojutab t66d ainult
kurvilisel rajal navigeerimise korral.

e Korgemad satted. Masina pd0re kurvis toimub
vaiksema raadiusega.
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® Madalamad seaded. Masina p66re kurvis toimub
suurema (laiema) raadiusega.

Kalde tundlikkus

PC28758—UN—25AUG22
Kalde tundlikkus kérge

PC28759—UN—25AUG22
Kalde tundlikkus madal

MARKUS: Sétet tuleb pinnase tingimuste muutumisel
voib-olla muuta.

Maarab kindlaks, kui jéuliselt reageerib AutoTrac kalde
muutustele. Liiga kdrge vaartus ja traktor juhib
toO0seadist Ulesmage. Liiga kdrge vaartus ja traktor juhib
td6seadist allamage.

e Korgemad satted. Masin sdidab kallakul kérgemal, et
kompenseerida tddseadist, mis kipub allamage
libisema.

® Madalamad seaded. Masin séidab kallakul
madalamal, et kompenseerida tédseadist, mis
allamage kuigi palju ei libise.

Reageerimiskiirus kallakul

m
-~

&
PC28760—UN—25AUG22
Reageerimiskiirus kallakul kbrge

PC28761—UN—25AUG22
Reageerimiskiirus kallakul madal

Maarab kindlaks, kui kiiresti reageerib AutoTrac kalde
muutumisele.

e Korgemad satted. Kiirem reaktsioon kalde
muutumisele.

® Madalamad seaded. Aeglasem reaktsioon kalde
muutumisele.

ch177nn,1685617257742-21-01JUN23

AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense on integreeritud AutoTraci taiustus
maisi koristamiseks voi toote laotamiseks. Reaanduritelt
saadud signaalid Uhendatakse olemasolevate AutoTraci
signaalidega, et aidata masinal diges reas pusida. Kui
reaandurist ei tule signaale (naiteks labi vee sbites),
toimib harilik GPS-navigatsioon.

AutoTrac RowSense tdotab kodigi raja jargimise
sUsteemidega ja enamiku standardsete
koristussusteemide ja laotusmustritega. Kdik raja
jargimise reziimid toimivad samal viisil kui GPS-pbhise
AutoTraci susteemiga.

AutoTrac RowSense’i ostmiseks péorduge ettevotte
John Deere edasimiiija poole.

Lisateavet vaadake AutoTrac RowSense'i
kasutusjuhendist.

Juhtradade nihked

Kui AutoTrac RowSense on lubatud, nihutatakse
juhtrada, et hoida see reaandurite asendi keskel. Kui
valitakse uus pold vdi AutoTrac RowSense on vélja
[Ulitatud, kustutab slsteem kdik AutoTrac RowSense’i
maaratud juhtradade nihked.

AutoTrac RowSense’i olekuikoonid

PC24011—UN—31MAR17

Ootereziim (valge ikoon)

Silsteem on lahutatud.
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PC28735—UN—25AUG22
Stisteem on rakendatud (roheline ikoon)

Susteem on rakendatud ning té6tavad mélemad
reaandurid ja GPS.

PC28736—UN—25AUG22
GPS-i signaali pole (kollane ikoon)

Susteem on rakendatud ja t66tab Uksnes reaanduri

andmete pohjal.
PC28737—UN—25AUG22

Reaanduri signaali pole (oranz ikoon)

Sisteem on rakendatud ja toé6tab tksnes GPS.
Reaandurite rakendamine

Kui algusrada on seatud, siis saab AutoTraci
jatkamislulitit vajutada, kui masin on pooles rajavahes ja
radade suhtes ndutava nurga all. RowSense hakkab
masinat juhtima kohe, kui reaandurid tuvastavad rea
asukoha.

Pdlluotsal pddramine kaib samamoodi nagu GPS-i
pbhise AutoTraci korral.

1. Juht joondab masina rajaga.
2. AutoTraci rakendamiseks vajutage jatkamislulitit.

3. Reaandurid tuvastavad rea asukoha ja jargivad
seda.

Kohanduvate kurvide, ringikujulise raja ja AB-kdverate
joone pikendamise funktsiooniga saab pikendada
kllgnevaid raja projektsioone poodrderibadele.

Raja valjalangemine

Raja valjalangemine juhtub reaanduri andmete
kadumisel. AutoTrac t66tab GPS-i abil, kuni reaandmed
uuesti hangitakse. See véljalangemine voib juhtuda
vette sisenemisel.

Kui sirge vdi AB-kurviga raja kasutamisel langeb rada
valja, siis toimub navigeerimisraja uuesti tsentreerimine.
See meetod tagab AutoTrac RowSense’ile suurema
vbimaluse hankida dige rada teisel pool vett uuesti.

Manuaalne RowSense

Valige manuaalne RowSense’i reziim, et kasutada
reaandurit ainult heedril. Manuaalse RowSense’i jaoks
ei ole vaja AutoTraci aktiveerimist ega litsentsi.

Manuaalse RowSense’i reziim on saadaval tapsemates
roolimisabi seadetes, kui taidetud on jargmised
tingimused.

® Masinale on paigaldatud 4600 CommandCenter voi
4640 universaalmonitor.

e Ekraan tuvastab masina iseliikuva hekseldi,
puuvillakombaini voi puuvillakoorijana.

e Ekraan tuvastab CAN-siinil realeidja andurid.

ch177nn,1685617257495-21-01JUN23

Rikkeotsing

MARKUS: AutoTrac on héélestatud talitlema hésti
enamikus péllutingimustes, kasutades erinevaid
t66seadiseid. Ebatavalistes tingimustes saab juht
stisteemi spetsiifiliste péllutingimuste ja
té6seadiste jaoks peenhéélestada. Reguleerige
juhtimistundlikkust enne kasutamist astmeliselt
jérgmise kava kohaseilt.

Kontrollige ja kdrvaldage enne haalestamist muud
probleemid. Sooritage traktoril vajalik mehaaniline
kontroll ja kalibreerimised. Selle ndude taitmata jatmine
voib tuua kaasa térkeid voi liigset ajakulu, kuna
sUsteemi ei saa pdorata.

Rooli iilemaarane liikumine. AutoTrac toé6tab
Uldjoones rahuldavalt, kuid rattad liiguvad kiiresti edasi-
tagasi.

Jéuline S-kujuline liikumine. Ule masina esiosa
vaadates voib margata pidevat edasi-tagasi liikumist.
Kuigi v8ib margata liikumist, on ekraanil kuvatav
korvalekalde viga (kaugus A-B joonest) sageli
suhteliselt vaike.

Loid S-kujuline liikumine. AutoTraci talitlus tundub
loid, kui masin proovib jaada joonele, ja masin liigub
aeglaselt kuljelt kuljele.

Loid joone otsimine. AutoTrac tundub jooneotsingul
loid. Traktor jaab enne joondumist tlkiks ajaks Uhele
poole joont.

Jouline joone otsimine. AutoTrac liigub Ule joone ja
jatkab jooneotsingu ajal Glekompenseerimist, tekitades
jooneotsingu ajal kdrge sagedusega tiheda S-kujulise
mustri.

Kurvi viliskiilje jargimine. AutoTrac on kdveral rajal
loid, mis pdhjustab aeglase S-kujulise liikumise Ule
joone. Liikumisjoon on sageli vajalikust trajektoorist
valjaspool.

Kurvi sisekiilje jargimine. AutoTrac naitab kurvi
jargimise reziimis kiireid ja kérge sagedusega
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korrektsioone, mis toob kaasa tiheda S-kurvi kujulise
mustri voi kaldudes sageli soovitud raja sisekurvi.

MARKUS: Teavet vigade kérvaldamise kohta vaadake
elektroonilise spikri failidest.

Uldine hiilestamine

Reguleerimissoovitused:

e Juhtimistundlikkus. Enne muid reguleerimisi seadke
vaartusele 100. Reguleerige 10 sammuga.
Reatundlikkuse jargimine: Reguleerige 20 sammuga.
Suuna rajatundlikkus. Reguleerige 10 sammuga.
Suunajoon. Reguleerige 10 sammuga.

Juhtimise reageerimiskiirus. Reguleerige 10
sammuga.

e Otsingu tundlikkus. Reguleerige 20 sammuga.
e Kaare tundlikkus. Reguleerige 20 sammuga.

Uks vaartus korraga: Proovige reguleerida seadeid
jargmiselt probleemsete pollutingimuste korral, kui
AutoTrac on aktiivne:

1.Alustage tehase vaikeseadetega.
Juhtimistundlikkuse vaartus on seotud vaartusega
vahekaardil Navigatsiooni vaade. Proovige kasutada
vaartust, mis on sarnane tingimustele, milles t66tate
(70 betoonile, 100 enamikule tingimustele, 120
pehmele pinnasele). Seda arvu voéib olla vajalik
veelgi muuta.

2.Kui AutoTrac on aktiivne probleemsetes tingimustes
(kiirused, pinnas, rehvide seadistus jms),
suurendage/vahendage suuna rajatundlikkust 10
vorra.

3.Kui suuna rajatundlikkuse muutmine ei lahenda
probleemi, siis lahtestage suuna rajatundlikkuse
parameeter. Suurendage voi vdhendage suunajoont
samal viisil, nagu eelmises etapis.

4.Kui Ukski eelnev etapp ei méjunud, Iahtestage ka
suunajoon ja suurendage vdi vahendage juhtimise
reageerimiskiirust samal viisil, nagu eelmistes
etappides.

Seadete kombineerimine: Kui eelnev protseduur ei
anna rahuldavat talitlust ja kui olete tuttav parameetrite
mojuga AutoTraci talitlusele (nagu kirjeldati eelmises
etapis), proovige mdonda muud parameetrite
kombinatsiooni, kui AutoTrac on aktiivne.

ch177nn,1685617257238-21-24MAY 24
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AutoTraci poorde automaatika

PC28762—UN—25AUG22
AutoTraci pé6rde automaatika

AutoTraci p66rde automaatika rakendus automatiseerib
pbdordeid varustatud masinatel. See automaatika
vbimaldab juhil keskenduda muudele Ulesannetele,
mitte otskeerdude koordineerimisele.

AutoTraci p66rde automaatika esmakordsel
seadistamisel soovitame kasutada vaikesatteid.
Vaikesatted annavad alustuspunkti, mis toimib vordselt
hasti paljude masinate ja td0seadiste
konfiguratsioonidega. Teatud konfiguratsioonide puhul
voib olla vajalik reguleerida AutoTraci pddrde
automaatika tadpsemaid seadistusi, et jdudlust
peenhaalestada. Naiteks kui traktor on kolmekordsete
ratastega laiemaks muudetud voi kui podramisraadiust
mdjutab péordenurga piirajate seadistamine, vajavad
maksimaalne p6dramise raadius ja maksimaalne
poordenurk seadistamist.

AutoTraci poorde automaatika avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige AutoTraci poorde automaatika rakendus.
Kaardistamine

AutoTraci p6dramisautomaatika kaardimoodul kuvab
saabuvate pdodrete teabe, nt pddrde kauguse ja suuna.
Kaardistamisrakenduse kohta saate lisateavet
elektroonilisest spikrist.

AutoTraci poorde automaatika ihilduvus:

AutoTraci p66rde automaatika thildub jargmiste
ekraanide ja vastuvotjatega:

MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

4600 CommandCenteri ekraan
Universaalmonitor 4640
Universaalmonitor G5

G5 CommandCenteri ekraan
StarFire 3000 vastuvétja
StarFire 6000 vastuvétja
StarFire 7000 vastuvétja
StarFire 7500 vastuvétja

AutoTraci p66rde automaatika ei Uhildu jargmiste
ekraanidega:

4200 CommandCenter

4600 CommandCenteri versiooni 1 protsessor
Universaalmonitor 4240

Alguparane GreenStari ekraan

GreenStar 2 1800 ekraan

GreenStar 2 2600 ekraan

GreenStar 3 2630 ekraan, kui seda kasutatakse koos
4600 CommandCenteri voi 4640
universaalmonitoriga.

Po6orde vahelejatmise soovitus

I I

PC613045—UN—20FEB24
Po66rde vahelejétmise soovitus

A—Vahelejatuta
B—Poo6rde vahelejatmine

AutoTraci p66rde automaatika soovitab péérde vahele
jatta, kui tehnoradade vahe on masina minimaalsest
poorde diameetrist vaiksem. Seda funktsiooni
rakendatakse ainult tagasipdorete valimisel.

Poo6rde vahelejatmisega ndustumiseks valige pddrde
vahelejatmise soovituse teates valik OK. Sulgege teade
voi valige kask Tuhista, et loobuda soovitusest ja jatkata
ilma p&odret vahele jatmata.

MARKUS: Valikud séilivad kiilm- ja soekéivituse tsiiklite
ajal.

MARKUS: Soovitus kuvatakse uuesti, kui ligutakse
teisele péllule ja tehnoradade vahe on véiksem Kui
pdédrde 14bimoot.

Nutikas poorde muutmine

Kui tehnoradade vahe on masina minimaalse pdorde
I&bimb6duga vérdne voi sellest suurem, kavandab
rakendus téhusa tagasipddrde.

Kui tehnoradade vahe on vaiksem kui masina
minimaalne pdodrde 1abimddt, tuleb pdodre pirnikujuline,
milleks on vaja rohkem ruumi.

MARKUS: Kui péérde vahelejatmisega néustutakse,
eirab rakendus nutikat p66rde muutmise
funktsiooni.

Labipaasmatud piirid
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Impassable Boundaries

G Enable impassable boundary notifications for
~— this field

PC661533—UN—30JAN25
Lé&bipdédsmatud piirid

Ligipdadsmatute piiride hoiatuse saab blokeerida, kui
valite markeruudu AutoTraci pddrde automaatika
tapsemates seadstustest. Markeruut laheb
vaikeolekusse (hoiatus on lubatud) jargmistel
tingimustel.

e Pollu muutmine

e Juht pole istmel

e \/6tme valja ja sisse lllitamine

¢ch177nn,1740727678852-21-28FEB25

Traktori AutoTraci poorde automaatika

Kasutage AutoTraci po6rde automaatikat koos iTEC-
iga, et paljud kabiinisisesed Ulesanded automatiseerida.
Automatiseerimine véimaldab juhtidel keskenduda
seadmetele ja kdesolevale Ulesandele ning véhem
tédvahendite juhtimisele.

Toonouded

e AutoTraci poorde automaatika peab olema aktiivne.
® Pdorde automaatika peab olema sisse lllitatud.
e {TEC-i peallliti peab olema sisse lulitatud.

MARKUS: AutoTraci pé6rdamise automaatika ei iihildu
masina juurdepééasu radadega.

MARKUS: AutoTraci pééramise automaatika AB-
kurvidega kasutamiseks tuleb AB-kurvid
salvestada péllu (ihest otsast teise (pblluotsast
pélluotsani). Otsaspodrdeid ei looda, kui AB-kurvid
pole bigesti salvestatud.

® Valitud peab olema sirge rada, AB-kdverad voi
AutoPath.

Pdlluotsa tsiklid peavad olema maaratud.

Pallu piiri teave peab olema sisestatud.
Todseadise profiili nbuded peavad olema taidetud.
Masina profiili nduded peavad olema taidetud.
8-kujuline pddre voib olla lubatud (valikuline).

Traktori AutoTraci poorde automaatika seaded

= waaing on AuteTrac Resume

AutoTrac Turn Automation @ @ n
Turn Automatian Status
Turm Settings

Adjuist Turn Site

all 125 (@/ - B [ \®

Suart Turn

Speed Contral Equipmant Comtral

Ee Headlands
Max Turn Speed 1. Fiaise Plasitar y Laweer Plaritar
i Enter Exit

+ 4.0 mish
‘T‘ Interior Boundaries
Max In-Field Speed \©
1 s b
LR Raise Plartar T Lower Plartar
9.5 mi/h Enter i Exit

PC620660—UN—24MAY24
Traktori AutoTraci pé6ramise automaatika seadete leht

A—Po6o6rde automaatika
B—Olek

C—Poo6ramise seadistused
D—Kiirushoidik
E—Seadme juhtimine
F—Polluotsad
G—Sisemised piirid

Po6orde automaatika (A) — lllitage AutoTraci p66rde
automaatika aktiveerimiseks SISSE.

MARKUS: iTEC-iga masinatel liilitab pééramise
automaatika SISSE ka iTEC-i funktsioonid. Kui
iTEC liilitatakse VALJA, lilitub AutoTraci
pbéramise automaatika samuti VALJA

Olek (B) — annab juhile automatiseerimisolekust
visuaalsete naidikutega teada.

Status

Ready

Q
Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Olek — Valmis —AutoTraci taastamise ootel

¢ Hall LED (automaatika VALJAS) — pd6ramise
automaatika pealdliti on valja lulitatud.

e Kollane LED (pole valmis) — vahemalt Uks pdéramise
automaatika ndue on taitmata.

® Punane LED (tuvastati viga) — tuvastati
susteemiviga.

® Roheline LED (valmis) — p6dramise automaatika on
valmis. Lubamiseks vajutage jatkamislilitit.

® Sinine LED (aktiivhe) — siisteem on t606s.

Po6orde seaded (C) — annab kiire llevaate pddrde
automaatikaga seotud eri seadete vaartustest.

Kiirushoidik (D) — masina kiiruse kasitsi juhtimiseks
[Ulitage kiirushoidik VALJA.
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MARKUS: Ekraanil kuvatakse enne pééret
hoiatusteade, mis juhendab juhti ohutu ja tapse
poorde jaoks kiirust vdhendama.

Seadme juhtimine (E) - lulitage seadme juhtimine
VALJA, et vdimaldada AutoTraci p66rde automaatikal
tootada ilma iTEC-i seadistamiseta.

Polluotsad (F) — valige tekstiala, et muuta pélluotstel
kaivitatavaid jadasid.

MARKUS: Kui sisepiirid on hallid, tihendab see, et
pdllul pole sisepiire. Seadistustele juurdepédésuks
tuleb luua sdidetav sisepiir.

Sisepiirid (G) — valige tekstiala, et muuta sisepiiride
jaoks kaivitatavaid jadasid.

MARKUS: Kui sisepiirid on hallid, tihendab see, et
pollul pole sisepiire. Seadistustele juurdepdésuks
tuleb luua sdidetav sisepiir.

MARKUS: Péérde automaatika kohta leiate lisateavet
AutoTraci p66ramise automaatika elektroonilisest
spikrist.

Pooramise seadistused

o8
all 5
Start Turn
c [Y o.o0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
Pé6ramise seadistused

A—Pooramise seadistused
B—Po6orde suurus
C—Alusta pooramist
D—Max pooramiskiirus
E—Max kiirus pollul

Po6orde seaded (A) — annab kiire Ulevaate pddrde
automaatikaga seotud eri seadete vaartustest.

Poorde suurus (B) — reguleerib po6ramisraja kuju.
Vaiksema numbri korral on p&6re vaiksem ja vastupidi.

Alusta pooret (C) — seadistab podramisraja alguseks
enne polluotsa piiri Uletamise voi parast seda.

MARKUS: Kui masina kiirust muudetakse késitsi
AutoTraci pdérde automaatika t66tamise ajal, ei
kasutata kiiruse juhtimiseks enam maksimaalse
pdbéramise Kiiruse ja maksimaalse péllul liikumise
kiiruse kontrollimiseks kiiruse automaatsétteid.
AutoTraci pdérde automaatika aga jdab aktiivseks
ja jatkab taiustatud pé6ramisjuhtimise, tééseadise
haldusstisteemi (IMS) ja iTEC-i funktsioonide
taitmist.

MARKUS: Max pééramiskiirus ei alista traktori
seadistatud liikumiskiirust. Maksimaalne Kiirus,
mille juures masinad saab AutoTraci p66rde
automaatikat kasutades kasutada, on kahest
vadrtusest vaiksem.

Max pdoramiskiirus (D) — maarab maksimaalse
kiiruse, millega masin pédramise ajal vdib liikuda.

MARKUS: Max kiirus péllul ei alista traktori seadistatud
liikumiskiirust. Maksimaalne Kiirus, mille juures
masinad saab AutoTraci pé6rde automaatikat
kasutades kasutada, on kahest vaéartusest
véaiksem.

Max p6llul liikumise kiirus (E) — maarab maksimaalse
pollul likumise Kiiruse.

Uhilduvus ettevétte John Deere traktoritega.

Traktori AutoTraci p66rde automaatika thildub
jargmiste ettevdtte John Deere traktoritega.

MARKUS: 8x30T ja 9x30T ei tihildu AutoTraci péérde
automaatikaga.

6R FT4 (IVT ja iTEC)
7R FT4 (IVT, CQT ja e23)

8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 ja €23)
8RX (EVT, IVT ja 23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT ja iTEC)

7R IT4 (IVT ja CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT ja PST 16)

9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT ja PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (astmeteta kaigukast)
CQT (CommandQuad Il kaigukast)
PST (PowerShift-kaigukast)
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e18 (18 kaiguga PowerShift kaigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)

e23 (23 kaiguga PowerShift kaigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)

Jarelveetavate pneumokarude uhilduvus

Traktori AutoTraci p66rde automaatika Uhildub
jargmiste pneumokarudega.

® C-seeria
e 1910 hudrauliline ajam

Tooseadise iihilduvus

Traktori AutoTraci pd66ramise automaatika ei thildu
jargmiste téoseadistega.

e FEtte Uhendatud tdoseadised

® Pukseerimine pneumokilviku seemnekarude vahel

® Mitu jarjest tommatavat t00seadist, kus té0seadis ei
ole otse traktoriga Uhendatud

Kaheksate tegemine

MARKUS: Kaheksate tegemine on
kaardistamisrakenduses AutoTraci p66rde
automaatika kaardilegendis aktiveeritud.

Kaheksaid saab teha, kui pollul on tlemine/alumine piir
ja nurga alla rajad. P66re maaratakse td0seadise poole
laiuse ulatuses piiri sisse, et tdoseadis ise pusiks piiri
sees. Masin lilitub automaatselt U-tllpi pdordele, kui
roolimisabi joone nurk vorreldes polluotsaga Uletab 45°
ja tagasi kaheksakujulisele pdérdele, kui nurk on
vaiksem kui 45°.

Kaheksakujuline pdére uhildub sirge rajaga.

Kui see on valitud, stinkroonitakse valik "Maksimeeri
pdoretel katvus" iTEC-i katvussatetega. iTEC-i jadad
asetatakse sinna, kus katvus algab ja I6peb. Seda satet
[Ulitatakse menuus Informatsioon ja satted.

PC28850—UN—08MAY23
Maksimaalne katvus péérete ajal — VALJAS

=

A—Katvus on VALJAS
B—Katvus on SEES

PC28851—UN—08MAY23
Maksimaalne katvus péérete ajal — SEES

Lisateavet kaheksakujuliste poorete kohta leiate
AutoTraci p66rde automaatika elektroonilisest spikrist.

ch177nn,1709205337514-21-24MAY 24

Kombaini AutoTraci poorde automaatika

Kombainide AutoTraci pddramise automaatika
automatiseerib ainult pdlluotsas tehtavaid pddrdeid.
Kombainide AutoTraci pé6ramise automaatika ei juhi
kiirust ega masina muid funktsioone.

AutoTraci p66rde automaatika thildub integreeritud
AutoTraci ja RowSense’iga.

Toonouded

AutoTraci p66rde automaatika peab olema aktiivne.
P6o6rde automaatika peab olema sisse lulitatud.
Valitud peab olema Sirge rada vdi AutoPath.

Péllu piiri teave peab olema sisestatud.

Masina profiili nduded peavad olema taidetud.
Spiraalp6drded voivad olla aktiveeritud (valikuline).

Tookaigu 16pus on AutoTraci pdédrde automaatika enne

pboret blokeeritud, kui valjalaadimistigu on aktiivne voi

valja sirutatud.

MARKUS: MARKUS. Viljalaadimistigu saab
pikendada, kui funktsioon on aktiveeritud menlilis
Téapsemad seadistused.

Kombaini AutoTraci p6érde automaatika seaded

PC29160—UN—01JUN23

Kombaini AutoTraci pé6rde automaatika seaded
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1.Poo6rde suurus (A) — reguleerib pé6ramisraja kuju.
Vaiksema numbri korral on p6ére vaiksem ja
vastupidi.

2.Alusta pooramist (B) — seadistab pddramisraja
alguse enne pdlluotsa piiri Gletamist voi parast seda.

Kombaini AutoTraci pooramise automaatika
thilduvus

Kombaini AutoTraci pdéérde automaatika Ghildub
jargmiste kombainidega.

Ettevotte John Deere

kombainid Mudeliaasta
X-seeria 2021 ja uuemad
S700-seeria 2018 ja uuemad

S430- ja S440-seeria 2017 ja uuemad

Poordemustrid

MARKUS: Péérdemustrid valivad katvuse alusel,
millisel t66kaigul soovite séita. Kui enamik
téokaigust on labitud, jatab kombain t66kaigu
vahele ja liigub jargmisele t66kaigule.

MARKUS: Kui samal maal téétab mitu masinat, saab
llekatte véltimiseks kasutada jargmise kaigu
maéaramiseks kasutada jagatud katvust.

Kombaini AutoTraci péérdamise automaatika on
vdimeline tegema kaht spiraalpdoret.

1. Spiraal sisse — spiraali ajal sissepoole pddramise
ajal p66rab kombain alati paremale. Vahelejatmiste
arv on 2 miinus maa suurus. Kui t66 on Idpetatud,
vaheneb vahelejatmiste arv jark-jargult nullini. Selles
naites on maa suuruseks maaratud 6, mis tdhendab
maksimaalselt 4 vahelejatmist. Alates alguspunktist
(A) 16petab kombain esmase tdéokaigu, jatab 4
tookaiku vahele ja I16petab viienda tookaigu (B).
Kombain jatab kolm t6okaiku vahele ja I6petab
jargmise tookaigu (C) mustris. Kombain jatkab
sissepoole spiraali, kuni kdik tdokaigud on Idpetatud.
Parast viimase pdérde (D) I6petamist [Ulitub masin
vaikimisi otse I8bisdidule. Juht 1aheb jargmisele
maale ja jatkab valitud mustriga.

ey

(&)
S

PC29159—UN—01JUN23

Sissepoole spiraali p6ére maa suurusega 6

A—Alguspunkt

B—Viies tookaik
C—Jargmine tookaik
D—Viimane po6ore

2. Spiraal vilja — kombain alustab maa keskel ja ligub
spiraalis valja, pddrates alati vasakule. Maa suurus
maarab vahelejatmiste maksimaalse arvu.
Valjapddramiste ajal algab vahelejatmiste arv nullist.
Tookaikude ajal suureneb vahelejatmiste arv jark-
jargult, kuni vahelejatmiste maksimumarv on
saavutatud. Naites on maa suuruseks 6 ja see algab
0 vahelejatmisega. Kombain liigub alguspunktist (A)
Uhe rea vorra ules ja liigub médda kdrvalolevat rada
alla vasakule (B). Kui kombain jouab teise t60kaigu
(B) 16ppu, suureneb vahelejatmiste arv, vdimaldades
kombainil I6petatud rea vahele jatta ja liikuda lahima
mittetéotatud tédkaigu (C) vorra lGlespoole. Kombain
jatkab spiraalis valja liikumist, kuni soovitud arv
tookaike on I6petatud. Parast viimase pddrde (D)
I6petamist Illitub masin vaikimisi otse labisdidule.
Juht laheb jargmisele maale ja jatkab valitud
mustriga.

AR
o

PC29158—UN—01JUN23

Spiraalis vélja liikumise néide

A—Alguspunkt
B—Teine rida
C—Kolmas rida
D—Viimane po6ore

¢ch177nn,1740727866353-21-28FEB25

Pritsi AutoTraci poorde automaatika
Toonouded

Pritsi AutoTraci p66rde automaatika on saadaval
jargmist tadpi ekraanidel Automaatika 4.0 voi G5
taiustatud litsentsiga.

e Universaalmonitor 4640

4600 CommandCenteri ekraan
Universaalmonitor G5/ G5\
CommandCenteri ekraan G5/G5™"s

Pritsi AutoTraci p66rde automaatika toetab jargmisi
juhtradade tudpe.

® Sirge rada

® AutoPath (read)

e AutoPath (piirid)
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MARKUS: Pélluotsale sisenemisel ja péllult véljumisel
seadistab slisteem poélluotsa ja masina esisilla
keskosa ristumiskohas lipu Péllukultuurist véljas
téeseks.

Pélluotsalt valjumisel ja péllule sisenemisel
seadistab stisteem pélluotsa ja masina esisilla
keskosa ristumiskohas lipu Péllukultuurist véljas
vadraks.

Jargmised funktsioonid pole pritsi AutoTraci pdérde
automaatikas saadaval.

e Kiirushoidik

e Jada seadistamine

® Podllusisese ja pdéramise kiiruse seadistused
e AB-kdverad, kohanduvad kéverad ja ringid

Pritsi AutoTraci p6orde automaatika seadistused

MARKUS: Kui see on lubatud, liigub pritsi AutoTraci
p66rde automaatika olekusse Valmis ilma
kiirushoidiku seadistusteta véi jada seadistamiseta.

Po6orde seadistused — sirge rada

Turn Settings
@Tum Size Start Turn

,@? :Q +3 ft

PC661530—UN—29JAN25
Pébrde seadistused — sirge rada

Poorde suurus (A): reguleerib péoramisraja kuju.
Vaiksema numbri korral on p6dre vaiksem ja vastupidi.

Alusta pooramist (B): seadistab podramisraja
alguseks enne poélluotsa piiri Uletamise vdi parast seda.

Jérgi polluotsa

Follow The Headland
OFF

PC662153—UN—17FEB25
Jargi pblluotsa

Valik Jalgi pdlluotsa on taiustatud seadistus, mis on
saadaval ainult roolimisabi reziimi Sirge rada
kasutamisel.

PC661535—UN—O02FEB25
Jérgi pblluotsa

A—Jérgi pdlluotsa on SEES
B—Jargi polluotsa on VALJAS

Kui see on lubatud, jargib masin pélluotsa kurvi
esinemisel seda. Kui see on blokeeritud, liigub masin
moodda pdlluotsa kbige lihemat (sirget) rada ega jargi
kdverat, kui see on olemas. Vaikimisi on valik Jargi
pdlluotsa SEES. Tumblerliliti valik sailitatakse
votmetsuklite dleselt.

MARKUS: Valik Jérgi pélluotsa on saadaval ainult
roolimisabi reziimi Sirge rada kasutamisel.
Po6orde seadistused — AutoPath (read)

Shift Row

= 3

PC659264—UN—29JAN25
Nihuta rida

Kui kasutate AutoPathi (read), liigutab suvand Nihuta
rida seadistus maaaratud rea(d) praegusest AutoPathi
pdlluotsa tédkaigust. Nihuta rida vdimaldab valida
ligutamiseks nihke suuna (sisse voi valja) ja ridade
arvu.

Po6orde seadistused — AutoPath (piirid)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Péérde alustamise nihe

Poorde alustamise nihe on koht, kus masin AutoPathi
piiri rajaga seoses pooramist alustab.
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PC662154—UN—20FEB25
Pdéérde alustamise nihe

A—AutoPathi piiri rada
B—Positiivne nihe
C—Negatiivne nihe

Positiivne nihe (B) tdhendab, et masin teeb podrde
parast AutoPathi piiri rada (A). Negatiivne nihe (C)
tahendab, et pdore tehakse enne AutoPathi piiri rada
(A).

Pdorde alustamise nihke vaartusvahemik on +100 kuni
—100 ja seda seadistatakse sammuga 0,3 m (1 jalg).

Pritsi AutoTraci poorde automaatika tlihilduvus

Ettevotte John Deere iseliikuv

taimekaitseprits Mudel
400R 408R, 410R ja 412R
600R 612R ja 616R
Hagie ST12S, ST16S ja ST20s

(mudeliaasta 2022 ja uuem)

Ettevotte John Deere ujuk Mudel
800R 800R

Po6rdemustrid

Pritsi AutoTraci pdoérde automaatika toetab ainult U-
podrdeid.

ch177nn,1740727609880-21-28FEB25

Rikkeotsing

Aktiivne tooseadise navigeerimine

Tobdseadise roolimise valtimiseks polluotsas, kui John
Deere Active Implement Guidance to6tab ja AutoTraci

pdoérde automaatika on sees, reguleerige jargmiseid
satteid.

Rakenduse kontroller 1100 (UCC1)

AutoTrac Only ~
o

AT + Imp Work State

A—

A—AT + tooseadise tooolek

PC27869—UN—28FEB20

1. Valige laotuse juhtplokk 1100 rakenduses ISOBUS
VT.

2. Valige kas tdodseadise roolimise seadistusnupp voi
téoseadise nihke seadistusnupp.

3. Valige rippmenitits rakendamiseks ndutu satte all "AT
+ téoseadise todolek" (A).

Laotuse juhtplokk 1100 (UCC2 S.N.
PCXL01C201000-)

Row Entry
Resume Switch Behavior
Engage All -4 Ewaqesl both machine guidance and implement
| automation with one press,
Row Entry Mode
RowSense : ¢ Initial operating mode when first engaged

Auto switch te RowSense
' Use performance uning to adjust transition threshold.

A Disengage steering when work recording off
Use 1o prevent steering while implement is raised,

Coverage o Signal State
] CAN 0
Row Exit
Stay On
Active Implement Guidance will stay on and rack the current guidance line even
il AusaTrac di ; until the sel d track number changes.
‘ Rieturn

PC28809—UN—20SEP22
A—Roolimise keelamise markeruut

1. Valige laotuse juhtplokk 1100 rakenduses ISOBUS
VT.

2. Valige aktiivse té6seadise roolimisabi nupp.

3. Valige seadistuste vahekaardilt automaatika
suvandid.

4. Valige markeruut "Keela roolimine, kui t66
salvestamine on valjas" (A).

ch177nn,1685617395656-21-01JUN23
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Machine Sync

PC28763—UN—25AUG22
Machine Sync

John Deere Machine Sync vdimaldab Uthilduvate
masinate siinkroonset liikumist. Machine Sync kasutab
AutoTraci, et juhtida kopeerimisseade algasendisse,
mis on maaratud juhtmasina suhtes. Kopeerimisseade
sailitab t66 ajal seda asukohta. Machine Sync sailitab
StarFire’i vastuvotjatelt saadud teabe pdhjal juhtmasina
ja kopeerimisseadme vahel piki- ja kulgnihet. Masinate
vahel edastatakse andmeid traadita ihenduse kaudu
igal masinal oleva modulaarse telemaatikaliisi (MTG)
4G LTE abil.

Machine Sync ei kasuta mobiilsidet.
Rakenduse Machine Sync avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Machine Sync.
Noéuded

Funktsiooni Machine Sync toimimiseks peavad taidetud
olema jargmised néuded.

Vérgunéuded

Machine Sync vajab andmeedastust juhtmasina ja
kopeerimisseadme vahel. Juhtmasin ja
kopeerimisseade peavad olema Uhendatud samasse
traadita voérku. Juhtmasin saab luua vorgu rakenduses
Machine Sync voi traadita vérgu seadete rakenduses.
Kopeerimisseade liitub juhtmasina vérguga rakenduse
Machine Sync abil.

Lisateavet traadita vorgu loomise ja sellega litumise
kohta leiate traadita vorgu seadete rakendusest.

Juhtmasina néuded
MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

e Masinal peab olema 4600 CommandCenter vdi 4640
universaalmonitor.

e Masinal peab olema jagatud signaaliga StarFire
6000 voi StarFire 7000 vastuvdtja.

e Masinal peab olema JDLinki modem.
- JDLinki véimenduse tGhendus on toetatud.

e Masinale peab olema paigaldatud taiendav
antennikomplekt.

® Masinal peab olema Machine Synci aktiveering.

Kopeerimisseadme néuded

MARKUS: Uuendage tarkvara uusimale versioonile.

® Masin peab olema traktor.

e Masinal peab olema 4600 CommandCenter vdi 4640
universaalmonitor.

® Masinal peab olema jagatud signaaliga StarFire
6000 voi StarFire 7000 vastuvdtja.

e Masinal peab olema MTG 4G LTE.

e Masinale peab olema paigaldatud taiendav
antennikomplekt.

e Masinal peab olema Machine Synci aktiveering.

e Masinal peab olema traktori td6seadise automaatika
aktiveering.

MARKUS: Traktori-tééseadise automatiseerimise
aktiveerimiseks votke thendust John Deere’i
edasimuljaga.

e Kui juhtmasin on kas traktor vdi liikurhekseldi, peab
masinale olema paigaldatud MTG 4G LTE taiendav
antennikomplekt.

Enne rakenduse Machine Sync kasutamist
Seadmehalduri rakendus

Veenduge, et masina ja té6seadise andmed, sh
mddtmed ja nihked on diged ja ekraani sisestatud.

Juhtmasin

® \eenduge, et masina ja td0seadise seaded on diged.

Kopeerimisseade

® \eenduge, et masina tiubiks on traktor.
® Veenduge, et masina nihked oleksid diged.

AutoTraci rakendus

TAHTIS: Masina kokkupdrgete viltimiseks ei toeta
Machine Sync kurve, mis on jarsemad kui 0,5°
meetri kohta.

Kui juhtmasin asub jarsul kdveral voi muudab

suunda, siis kopeerimisseade ei suuda jargida
ja Machine Sync liilitub vilja. Kui Machine Sync
vdlja liilitub, siis helisignaalile jargnev hoiatus

selgitab selle pohjust.

MARKUS: Enne AutoTraci véi rakenduse Machine Sync
satete muutmist kirjutage lles praegused
vadrtused.

Juhtmasin

MARKUS: Stisteem séilitab vétme vélja ja sisse
liilitamise ajal Machine Synci juhtmasina oleku,
ilma et juhtmasin peaks hoidma Machine Synci
aktiveerituna.
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® Machine Sync toimib mis tahes kasutatava AutoTraci
navigeerimismeetodiga.

e AutoTrac pole juhtmasina jaoks vajalik.

Kopeerimisseade

MARKUS: Stisteem edastab kopeerimisseadmele kdsu
hoida Machine Synci aktiveerituna ainult siis, kui
see oli viimase votme vélja ja sisse lllitamise ajal
lubatud.

MARKUS: Machine Synci kasutuse tumblernupp on
kdsu ajal vaikimisi SEES.

® Enne rakenduse Machine Sync kasutamist
tappishaalestage AutoTraci edasisuunalist
rooliseadistust iga masina jaoks eraldi.

Uhiskasutusrakendus

Uhiskasutusrakendus véimaldab taiendavat
andmeedastust juhtmasina ja kopeerimisseadme vahel.

MARKUS: Uhiskasutus peab nii juhtmasina kui ka
kopeerimisseadme ekraanis aktiivne olema.
Uhiskasutuse rakenduse otsetee on saadaval
rakenduse Machine Sync lehel "Informatsioon ja
sétted".

Juhtmasin
® \eenduge, et Uhiskasutus oleks sisse lulitatud,
vastasel juhul ei saa pollul andmeid jagada.

® Veenduge, et kdik t6érihma 4. pdlvkonna ekraanid
on seotud sama 66 ID-ga.

Kopeerimisseade
® Veenduge, et uUhiskasutus oleks sisse lulitatud,
vastasel juhul ei saa pollul andmeid jagada.

® Veenduge, et kdik t6orihma 4. pdlvkonna ekraanid
on seotud sama t66 ID-ga.

® \eenduge, et to0seadise profiil oleks maaratud
seadmehalduris nii, et 166 tllp vastaks juhtmasinale.

Uniskasutusel jagatakse juhtmasina ja
kopeerimisseadme vahel jargmist teavet.
® Operaatori nimi kaardil

e Automaatselt valitud juht

® Terapunkri taituvustase

® Tuhjendusteo olek

® \/6rgu parooli jagamine

e Katvuskaardi jagamine

Terapunkti taituvustase ja valjalaadimisteo olek
kuvatakse rakenduse Machine Sync avalehel valitud
juhi kastis. Neid olekuikoone saab vaadata ka avalehel,

kui valite paigutushalduris Machine Synci juhtmasinate
loendi Uhe to6akna mooduli.

Jagamine JDLinki véimendust kasutades

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on Uksteisest 50 m
(165 jala) kaugusel, blokeeritakse Wi-Fi sidumine.
Uhenduvusfunktsioonid, nagu reaalajas andmete
jalgimine, kaugjuurdepaas, In-Field andmete jagamine

jne, pole selle perioodi jooksul saadaval.

MARKUS: Sellel ajavahemikul jaévad andmed
puutumatuks ja neid jagatakse vastuvétjaga
lihenduvuse taastamisel.

Lahutamise head tavad

Kui keerate rooli Machine Synci lahutamiseks,
kopeerimisseadme kiirust muudetakse, et see vastaks
juhtmasina viimasele teada olevale kiirusele. Selleks et
valtida vdi vahendada viivitust traktori seadistatud
kiiruse lahtestamisel iga kord, kui masina
sunkroonimine valja lllitatakse, on soovitatav kasutada
jargmisi lahtiGhendamismeetodeid.

e PST kaigukastiga traktori puhul vahetage kaiku ules
voi valige 1. seadistatud kiirus vdi 2. seadistatud
kiirus, mille maaratud kiirus on praegusest kiirusest
suurem, voi kerige kiiruseregulaatori rattal Ules.

® Lineaarse hoovaga IVT vdi EVT kaigukastiga traktori
puhul liigutage kiirushoob kasitsi asendist F1
asendisse F2 vdi kasutage seadistatud kiiruse
suurendamiseks kiiruse reguleerimisratast.

e |VT vdi EVT kaigukastiga traktoritel, millel on
CommandPro hoob, blokeerib mis tahes hoova
likumine, kaasa arvatud tagasisuunas, kiiruse
automaatika.

¢ch177nn,1740666629982-21-27FEB25

Rakenduse Machine Sync uihilduvus
Uhilduvus ettevotte John Deere traktoritega.

MARKUS: 6R-seeria traktorid CommandProga
Uhilduvad ainult 4. pélvkonna Machine Synciga, kui
installitud on MFTCU tarkvarauuendus
AL229483A.

MARKUS: 8x30T ja 9x30T masinad ei (hildu
rakendusega Machine Sync.

6R (IVT)

7M (CQT) — mudeliaasta 2024 ja uuemad
7R (IVT, CQT ja e23)

8R (EVT, IVT, PST ja e23)

8RT (EVT, IVT, PST ja e23)

8RX (EVT, IVT ja e23)

8x30 (IVT ja PST)
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9R (PST)

9RT (PST)
9RX (PST)
9x30 (PST)

EVT (elektriline astmevaba kaigukast)
IVT (astmeteta kadigukast)

CQT (CommandQuad Il kdigukast)
PST (PowerShift-kaigukast)

€23 (23 kaiguga PowerShift kdigukast koos
rakendusega Efficiency Manager)

Uhilduvus ettevétte John Deere kombainiga.
S-seeria

T-seeria

W-seeria

X-seeria

50, 60 ja 70 seeria

MARKUS: 70-seeria terapunkri taitumisteabe
nagemiseks on vaja lisakomplekti.

John Deere'i iseliikuva hekseldi iihilduvus:

® 8000
® 9000

Machine Sync ei Uihildu jargmiste seadmetega.

® 4600 CommandCenteri versiooni 1 protsessor

e Algupéarane GreenStar, GreenStar 2 1800 ja
GreenStar 2 2600

e GreenStar 3 2630 ekraan, kui seda kasutatakse koos
4600 CommandCenteriga

® MTG 2G ja MTG 3G
® Masina sideraadio (MCR)

e Algupérane StarFire’i, StarFire 300 ja StarFire iTC
vastuvotjad

Lahtiitlused

A ETTEVAATUST: Valtige vigastuse voi dnnetuse

ohtu. Olge valvas ja vajaduse korral votke
rooliga juhtimine iile. Machine Sync ei tuvasta
ega valdi takistusi voi kérvalseisjaid.

A ETTEVAATUST: Viltige vigastuse voi dnnetuse

ohtu. Juhtmasina taga liikudes olge
tahelepanelik ja votke juhtimine lle, kui
juhtmasin ootamatult peatub. Machine Sync ei
peata kopeerimisseadet taielikult.

PC25909—UN—05JUL18
® Machine Sync ei toeta té6tamist, kui masina voi
seadme moni osa on teisele masinale vbi seadmele
[&hemal kui 1 m (3 ft).

® Machine Sync pole mdeldud pdlluotsa poorete
tegemiseks.

® Machine Sync ei kompenseeri masinate vahelisi
kalde erinevusi.

® Machine Synci ei saa kasutada, kui juhtmasina
likumiskiirus on suurem kui 16,0 km/h (10 miili/h).

® Machine Synci ei saa kasutada, kui liikumiskiirus on
0 km/h (0 mph).

MARKUS: 9 seeria ligendtraktorite minimaalne
kiirusnéue hankimisel véi jargimisel on 2 km/h (1.2
mph).

Funktsiooni Machine Sync parimaks talitluseks pidage
meeles jargmist:

® sirge rada on tadpsem kui kdver rada;

® kui sirget rada ei kasutata, on aeglasemad kiirused
tapsemad kui suuremad kiirused;

® sujuvamad kdverad on tdpsemad kui jarsu
pdorderaadiusega kdverad;

® liigendtraktorite eelnimetatud soorituserinevused on
suuremad kui muude platvormide puhul;

® optimaalse sooritusvdime tagamiseks tuleb masina
stinkroonimise funktsiooni tapsemaid AutoTraci
seadeid rohkem reguleerida.

Rakenduse Machine Sync saagikoristusautomaatika
kasutamisel véimaldab signaali jagamine StarFire’i
vastuvotjatel jagada teavet. See vdimaldab
saagikoristuse ajal mdlema masina vastuvdtjal
suurendada susteemijdudlust maksimumini. Jargnevas
tabelis kirjeldatakse susteemilt eeldatavat tapsust.




Machine Sync

Kombaini Viljakdruga Siisteemi Kahe
vastuvétja traktori iiletldine vastuvétja
aktiveerimis- vastuvétja tapsuse tase suhe
tase aktiveerimis-
tase
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/ SF2 SF1 SF3/ SF2 RTK
SF3/ SF2 SF3/ SF2 SF3/ SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3/ SF2 RTK RTK

Signaali jagamine Uhildub vastuvdtja samade voi
erinevate mudelitega. Rakenduse Machine Sync
kasutamine on ndutayv, v.a jargmiste tingimuste taitmisel
nii juhtmasinal kui ka kopeerimisseadmel.

e StarFire 7000 v6i uuem vastuvdtja

e SF-RTK parandus mélemal vastuvdtjal

ch177nn,1740635186056-21-27JUN25

Rakenduse Machine Sync juhtseadised

MARKUS: Kéik liikumisega seotud seadistused
blokeeritakse kuni RDC-seansi I6petamiseni.

Lopp-punkt

TAHTIS: Vaikimisi mairatud 16pp-punkt pdhineb
seadmehalduris olevatel satetel ja tootsooni
kujul. Enne rakenduse Machine Sync
kasutamist veenduge, et kéik masina ja
tooseadise satted ja nihked on diged.

MARKUS: Lépp-punkti mddramise nupp on kasutatav
ainult siis, kui jargija asub téétsoonis. Té6tsoon on
kaardil tahistatud piiriga.

f'_;_l Set Home Point

PC28764—UN—25AUG22
Lépp-punkt on punkt, kuhu stisteem suunab jargija
saagi koorma mahalaadimiseks. Ldpp-punkt luuakse
seadmehalduris olevate sateteja td6tsooni kuju pohjal
automaatselt.

Vaikimisi maaratud 16pp-punkt on juhtija ja jargija satete
alusel unikaalne.

Erineva 16pp-punkti salvestamiseks vajutage 16pp-
punkti maaramise nuppu.

MARKUS: Kasutaja méératud 16pp-punkt kustutatakse
ekraani lihendamisel erineva masinaga, erineva
masinaprofiili valimisel véi muu komponendi
eemaldamisel vbi asendamisel. Enne t66d
veenduge, et kasutaja méératud I6pp-punkt on
seadistatud.

Mitu I6pp-punkti

LASTII () Engage
PC28765—UN—25AUG22

Mé&é&ramise/rakendamise liiliti

Jargija saab valikus Informatsioon ja satted luua mitu
[6pp-punkti. Igale 16pp-punktile maaratakse
automaatselt number.

L&pp-punkti maaramiseks valige maaramise/
rakendamise kippluliti ja valige 16pp-punkti number.
Lépp-punktiks maaratakse jargija asukoht.

Aktiivse 16pp-punkti muutmiseks valige maaramise/
rakendamise lulitiga rakendamine ja valige 16pp-punkti
number. Kui AutoTrac on rakendatud, liigub
kopeerimisseade valitud 16pp-punkti.

Peegeldamine

U-kujulise tsooni Uhel pool maaratud I6pp-punkt/Idpp-
punktid peegelduvad automaatselt teisel pool, kui
kopeerimisseade on teisele poole liikkunud. See
funktsioon aktiveeritakse, kui Machine Synci satetes on
aktiveeritud jargmised funktsioonid.

1.U-kujulise tédtsooni alistus on aktiveeritud.
2.Juhitud liiklusreziim on aktiveeritud.
3.Mitu 16pp-punkti on aktiveeritud.

Kiirustundlikkus

Sisestage kiirustundlikku rakenduse Machine Sync
tapsemates seadetes. Jargija saab reguleerida
kiirustundlikkust, et kiirusmuudatused oleks sujuvamad
vOi agressiivsemad.

Nihutamine
PC28082—UN—28JUL20

Séidusuuna muutmise lilitid

v

—

Machine Sync vdimaldab juhtijal ja jargijal jargija asendit
nihutada, et saagi Uhtlaselt tiihjenduskarusse jaotada.

Nihke samm on m&dde, kui kaugele jargija liigub iga
kord, kui nihkenuppu vajutada. Joonesisese ja
kilgnihke samme saab seadistada menluls
Informatsioon ja satted.
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Machine Sync

MARKUS: Nihkenuppudega tehtud seadistusi ei
salvestada, v.a juhul, kui menlilis Informatsioon ja
sétted on valik Salvesta nihked jérgmiseks
lihenduseks sisse lllitatud.

Automaatne viljalaadimine

Auto Unload

PC662149—UN—11FEB25

Automaatne viljalaadimine

Automaatse valjalaadimise saab sisse ja valja lllitada,
kui valite Machine Synci tapsemad seadistused. See
kasutab ndgemisel pdhinevat stereokaamerat, et likata
viljakdru automaatselt edasi vdi tagasi, kuni taitmine on
[6petatud.

ZIDXK1X,1750250576279-21-26 JUN25

Rakenduse Machine Sync kasutamine —
juhtmasin
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PC671878—UN—25JUN25
A—Masina siinkroonimise olek

B—Pohinupp

C—Lo6pp-punkt

D—Sodidusuuna muutmise liilitid

Juhtmasin — pole valmis

Kui kopeerimisseade ei asu td6tsoonis, on rakenduse
Machine Sync olek (A) Pole valmis. Olekuindikaator on
oranz.

MARKUS: Té6tsoon kuvatakse, kui juhtmasin ja
kopeerimisseade omavahel suhtlevad.

Rakenduse Machine Sync toimimiseks peab pealdliti
(B) olema sisse lulitatud.

MARKUS: Machine Sync tuleb sisse liilitada pérast toite
igat lahtestamist.

MARKUS: Juhtmeta ruuterid, raadiosaatjad, raadiod,
taiendavad elektrimootorid, kaugjuhtimispuldid,
Bluetoothi seadmed Vvéi blokeeritud antenn véivad
pbhjustada signaalitérkeid. Signaalitérked véivad
pbhjustada thenduse loomise nurjumise voi
sidekatkestusi. Kui kopeerimisseade asub
té6tsoonis ja juhtmasin seda ei tuvasta, vétke abi
saamiseks Uhendust ettevétte John Deere
edasimlitijaga.

Juhtmasin — valmis

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on ettendhtud kohas
ja jargimiseks valmis, on rakenduse Machine Sync
olekuks Valmis. Olekuindikaator muutub roheliseks.

Juhtmasin — hankimine

Kui kopeerimisseade asub td6tsoonis ja vajutati
AutoTraci taastuslilitit, on rakenduse Machine Sync
olekuks Hankimine. Olekuindikaator muutub siniseks.

MARKUS: Kui Machine Sync on hankimise/jargimise
olekus, on jargmised funktsioonid blokeeritud.

® Rajanihe (AufoTracu roolimisabi)
o Nihked (kbikide roomikutiidpide puhul)

® Kilgsuunas nihked (hiidraulikahooba
konfigureerimise nuppude vajutamine)

MARKUS: Machine Synci olek ei méjuta RowSense’i
nihkeid.

Juhtmasin — jargimine

Rakenduse Machine Sync olekuks on Jargimine, kui
kopeerimisseade jouab 16pp-punkti (C).

Kopeerimisseade jargib juhtmasinat. Kui juhtmasin
muudab suunda véi kiirust, sobitab kopeerimisseade
need vastavalt juhtmasinale.

Juhtmasin saab niadd vilja kopeerimisseadme
villamahutisse laadida.

Vajadusel valige kopeerimisseadme asendi
reguleerimiseks sdidusuuna muutmise ldlitid (D).

Juhtmasina tootsooni seaded

MARKUS: U-kujulise téétsooni alistust saab aktiveerida
mentils Informatsioon ja séatted.

MARKUS: U-kujulise té6tsooni alistamise valikut ei saa
kasutada kombaini juhtmasina puhul.

Kui masina tuitbiks on seadmehalduris maaratud
kombain, harvester véi muu, lilitub Machine Sync
vaikimisi vasakpoolsele t66tsoonile. Kdik muud masina
tuubid lulituvad vaikimisi U-kujulisele td6tsoonile.

Kui U-kujulise td6tsooni alistamine on sees, on t66tsoon
U-kujuline. Kui U-kujulise t66tsooni alistamine on valjas,
paikneb t66tsoon vaid masina vasakul kiljel. U-kujuline
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Machine Sync

toéotsoon vdimaldab sisekilje laiust ja pikkust
juhtmasina meniiis Informatsioon ja satted muuta.

Tootsooni kogupikkust saab reguleerida, kui muuta
toOtsooni esiserva ja tdotsooni tagaserva vaartusi.
Vaikevaartused on jargmised.

e 25 m (82 jalga) eesmine serv
® 20 m (65,6 jalga) tagumine serv

ZIDXK1X,1750250709090-21-18JUN25

Rakenduse Machine Sync kasutamine —
kopeerimisseade
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A—Masina siinkroonimise olek
B—Pohinupp
C—Soidusuuna muutmise lilitid
D—Valitud juhtmasina kast

Jargija — pole valmis

Rakenduse Machine Sync olekuks (A) on Pole valmis,
kuni jargija asub to6tsoonis ja on jargimiseks valmis.
Olekuindikaator on oranz.

MARKUS: Té6tsoon kuvatakse, kui juhtija ja jérgija
omavahel suhtlevad.

Rakenduse Machine Sync toimimiseks peab pealdliti
(B) olema sisse lulitatud.

MARKUS: Machine Sync tuleb sisse liilitada pérast toite
igat lahtestamist.

Jargija — valmis

Kui juhtmasin ja kopeerimisseade on ettendhtud kohas
ja jargimiseks valmis, on rakenduse Machine Sync
olekuks Valmis. Olekuindikaator muutub roheliseks.

Kopeerimisseade — hankimine

Kui kopeerimisseade asub td6tsoonis ja vajutati
AutoTraci taastuslilitit, on rakenduse Machine Sync
olekuks Hankimine. Olekuindikaator muutub siniseks.

Jargija — jargimine

Rakenduse Machine Sync olekuks on Jargimine, kui
jargija jouab 16pp-punkti.

Jargija jargib juhti. Kui juhtmasin muudab suunda véi
kiirust, sobitab kopeerimisseade need vastavalt
juhtmasinale.

Juhtmasin saab naidd vilja kopeerimisseadme
villamahutisse laadida.

Vajadusel valige jargija asendi reguleerimiseks
nihutamisnupud (C).

Terapunktri taituvustase ja valjalaadimisteo olek
kuvatakse valitud juhi kastis (D).

Tdoétamise ajal reguleerige gaasi abil vaid kiirust. T66
ajal kaigu vahetamine lilitab rakenduse Machine Sync
valja.

9R ja 6R traktorite kiiruse automatiseerimisomaduste
tottu soovitatakse nende masinatega té6tada
rakenduse Machine Sync kasutamisel taisgaasil.

Valjalulitamiseks vdib traktorijuht haarata roolirattast,
suurendada masina Ulekandep&orete seadet voi
masina peatada.

MARKUS: Veenduge, et jérgija tilekandepéérded on
piisavalt kérged, et jargija suudaks hoida juhtijaga
sama Kiirust.

Juhitud liiklusreziim

MARKUS: Kui juhitud liiklusreZiim on lubatud, on
kilgsuunas nihutus keelatud.

Juhitud liiklusreziim on menidls Informatsioon ja satted
aktiveeritud.

Kui juhitud liiklusreziim on aktiivne, liigub jargija piki
juhtrada ja selle kiirust juhib juhtija. Kui [6pp-punkt ei
asu juhtrajal, liigub kopeerimisseadme 16pp-punktiga
paralleelselt, pisides samas juhtrajal.

Kui kasutate juhitud liiklusreziimi, valige AutoTraci
taastusliliti Uks kord, et liikuda aktiivsel juhtrajal. Kui
kopeerimisseade asub té6tsoonis, valige uuesti
AutoTraci taastusliliti, et kiirus juhtmasinaga
stinkroonida.

MARKUS: Kui juhtmasin ja kopeerimisseade jélgivad eri
Juhtradu, ei pruugi jargija juhtijaga paralleelselt
liikuda.

ZIDXK1X,1750250732713-21-18JUN25
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Pollud ja piirid

Pollu ja piiri kogumid

PC28766—UN—25AUG22
Péllu ja piiri kogumite rakendus

Pdllunimesid kasutatakse teabe korrastamiseks, et

lintsustada andmete, naiteks roolimisabi joonte, leidmist

ja kasutamist. Péllunimede kasutamine on valikuline ja

maaramata nimede kohal kuvatakse "---".

Kasutage poldude ja piiride kogumeid jargmiseks:

® pollu asukoha nime valimine kdigi muude rakenduste
jaoks;

® |uua kliendi, farmi vdi p6llu nime.

e Kliendi, farmi voi pdllu nime muutmine.

® pdllu seostamiseks teise farmi voi kliendiga;

e Kliendi, farmi voi pdllu kustutamine.

® [ ooge piirid ja piiri kogumid.

Praeguse asukoha maaramiseks ja koigi teiste
rakenduste jaoks kasutatava nime sisestamiseks valige
markeruut klient, farm ja pold.

MARKUS: John Deere'i Operations Centeris andmete
haldamisel tuleb andmed salvestada bige kliendi,
farmi ja péllu alla.

Integreerimine roolimisabiga

® Pollu saab seostada juhtrajaga, kui rada luuakse voi
seda redigeeritakse.

® Navigeerimisradade loendit saab filtreerida nime
jargi.
Toéoakna moodul

Pdllurakenduse asukohamoodul on saadaval
paigutusehalduse rakenduses. See on vaikimisi
kasutataval navigeerimise tdokuval ning seda saab
lisada mis tahes t66kuvale.

Valige asukohamoodulis péld, kui soovite:

® navigeerimisradade loendi filtreerimine;
® uute radade loomisel nende sidumine pdlluga;

® yute todandmete loomine voi eelmiste todandmete
kasutamise jatkamine.

Pdldude ja piiride kogumitele liikumine
1. Valige nupp Menuu.
2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Pdllud.

AL70325,0000602-21-08JUL25

Halda kliente, farme ja polde
Pdldude haldamine

PC28767—UN—25AUG22
A—Klient
B—Farm
C—Pold

Andmete haldamiseks kasutage jargmist hierarhiat.

e Kliendid (A) on hierarhia kérgeim tase.

® Farmid (B) on hierarhia keskmine tase. Farmi saab
siduda kliendiga.

e Pollud (C) on hierarhia algtase. Pdldu saab farmi ja
kliendiga seostada.

Range hierarhia pidamine pole tahtis, véimalik on
kasutada ka ainult pdldude nimesid ja llejdanud lahtrid
tuhjaks jatta. Ka péllunimed saab tihjaks jatta.

Kasutusviis oleneb hoitavate andmete mahust.
Rohkemate andmete salvestamine ja hilisem leidmine
vajab rohkem struktureerimist.

MARKUS: Ettevétte John Deere vanematel ekraanidel
salvestati kaardid ja juhtrajad pdllunimede jérgi. 4.
pdlvkonna ekraanis salvestatakse andmed laius- ja
pikkuskraadide punktidena. Pdllunimed on
vajalikud ainult andmete filtrimiseks.

Nimede valimine ja filtrimine

Pdldude otsimiseks valige klientide, farmide ja pdldude
hierarhias klient véi farm.

1. Valige vahekaart Klient.

2. Valige loendist klient. Kliendi nimi kuvatakse kliendi
kaardil.

3. Farmi kaart kuvatakse automaatselt. Kuvatakse
ainult selle kliendiga seotud farmid.

4. Valige loendist farm. Farmi nimi kuvatakse farmi
kaardil.

5. Péllu kaart kuvatakse automaatselt. Kuvatakse ainult
selle kliendi ja farmiga seotud péllud. Valige pold.

Filtri eemaldamine
Eemaldage filter, valides valikute tihjendamise nupu.

Nimede loomine ja muutmine
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Péllud ja piirid

MARKUS: Parast andmete salvestamist ei tohi kliendi,
farmi véi péllu nime muuta. Nime muutmisel tuleb
seda muuta ka teistes kohtades, nt JohnDeere'i
toimingukeskuses.

Kliendi, farmi ja pdllu nimed ei tohi korduda. Eri klientide
ja farmidega seotud nimed peavad olema kordumatud.

Kliendi ja farmi kaardid

Kui olete valinud kliendi vdi farmi kaardi, vajutage lehe
allosas olevat nuppu Muuda, et kuvada Kliendi
muutmise vdi Farmi muutmise loend.

Valige avatud loendist muudetav kliendi vdi farmi nimi,
vOi vajutage lehe allosas olevat nuppu Uus, et luua uus
nimi.

Vahekaart Péld

Kui pdllu kaart on valitud, margistage pollu nimi ja valige
muutmisnupp selle pdllu muutmiseks. Nime loomiseks
valige lehe allservas nupp Uus.

Nimede kustutamine

Nime kustutamiseks muutke klienti, farmi vdi pdldu ja
valige muutmislehel kustutamisnupp.

e Kliendi kustutamisel kustutatakse ka kdik temaga
seotud farmid ja péllud.

® Farmi kustutamisel kustutatakse ka koik sellega
seotud pdllud.

AL70325,00005E4-21-08JUL25

Pollupiirid

PC28768—UN—25AUG22
A—Vilispiir (roosa)

B—Sisemine ldbimatu piir (roosa)

C—Sisemine labitav piir (kollane)

D—Pédlluotsa piir (kollane)

Valispiir (A) margib ara pollu valisserva.

MARKUS: Sisepiiride loomiseks ja kasutamiseks peab
vélispiir olemas olema.

Sisepiir tahistab pollu olulisi osi. Need piirid saavad olla
kas labimatud (roosa) (B) voi labitavad (kollane) (C).
Labimatu piir on nt kaev, labitav piir on nt kraav.

P&orderiba piir (kollased kriipsud) (D) tahistab polluotsa
vOi pddrderiba. Need luuakse valispiiri sees ja labimatu
sisepiiri Umber.

Kui seda kasutatakse sektsioonide juhtimise
rakendusega, takistavad piirid toote laotamist pollul
margitud piirkonnas ja valjaspool pdldu.

Pindala arvutamine

Hinnanguline piiriala arvutatakse Uhetasasel
kahemddtmelisel tasapinnal. Koik aktiivsed
sisepiiridega alad lahutatakse valispiiriga alast. Pdllupiiri
ala arvutamisel ei vdeta arvesse kdrgust maapinnast.

Td6 koguandmed sisaldavad kérgusmuutusi té6deldud
maa-ala koguandmetes. Arvutuserinevuste téttu véivad
pdllupiirid ja t66 koguandmed varieeruda.

Katvuse kaardi abil piiri loomiseks on vaja jargmist.

® Pollu nimi
e Katvusvahedeta katvuskaar pollu valispiiri Gmber

Autonoomse piiri loomiseks on vaja jargmist.

® Pollu nimi

® | 3bisdidetav piir

e StarFire 7000/7500 vastuvétja SF-RTK/RTK
signaaliga

Autonoomia vdimalusega piir

Autonoomia véimalusega piir on kvaliteetne korratavuse
omadustega piir, mis salvestatakse kooskolas
autonoomia kasutamise ohutusstandarditega.

Need on labisdidetavad piirid, mis salvestatakse
StarFire 7000/7500 vastuvédtja ja 4. pdlvkonna / G5
ekraani abil, et tagada tapsus ning korratavus kogu
pdllu automaatika ja autonoomia jaoks. Andmeteavet
kogutakse ja talletatakse punktidena labisdidetava piiri
salvestamise ajal.

Autonoomia véimalusega piirid on tahistatud sinise
varviga ja neil on piiri nime voi tldbi korval sinine
autonoomia ikoon.

Autonoomia vdimaluseta piirid on tahistatud oranzi
varviga ja neil on piiri nime voi tuibi kérval must
autonoomia ikoon.

Piirikogumid

Piirikogumid véimaldavad juhil luua eri td6de jaoks
kasutatavaid t6dpiire. Piirikogumid hélmavad valispiiri ja
selle valispiiriga seotud sisepiire. Seotud kliendi, farmi ja
pdllu jaoks saab luua, importida ja eksportida mitu
piirikogumit.
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Pollupiirid

PC28768—UN—25AUG22
A—Vilispiir (roosa)

B—Sisemine labimatu piir (roosa)

C—Sisemine labitav piir (kollane)

D—Pédlluotsa piir (kollane)

Valispiir (A) margib ara pollu valisserva.

MARKUS: Sisepiiride loomiseks ja kasutamiseks peab
vélispiir olemas olema.

Sisepiir tahistab pollu olulisi osi. Need piirid saavad olla
kas labimatud (roosa) (B) vdi labitavad (kollane) (C).
Labimatu piir on nt kaev, labitav piir on nt kraav.

Pddrderiba piir (kollased kriipsud) (D) tahistab pdlluotsa
voi pdorderiba. Need luuakse valispiiri sees ja labimatu
sisepiiri Umber.

Kui seda kasutatakse sektsioonide juhtimise
rakendusega, takistavad piirid toote laotamist pdllul
margitud piirkonnas ja valjaspool példu.

Pindala arvutamine

Hinnanguline piiriala arvutatakse Uhetasasel
kahemddtmelisel tasapinnal. Kéik aktiivsed

sisepiiridega alad lahutatakse valispiiriga alast. Pdllupiiri
ala arvutamisel ei voeta arvesse kdérgust maapinnast.

To6 koguandmed sisaldavad kdrgusmuutusi téddeldud
maa-ala koguandmetes. Arvutuserinevuste t6ttu véivad
pdllupiirid ja t66 koguandmed varieeruda.

Katvuse kaardi abil piiri loomiseks on vaja jargmist.

® Pollu nimi
e Katvusvahedeta katvuskaar pollu valispiiri Gmber

Autonoomse piiri loomiseks on vaja jargmist.

® Pollu nimi

® | 3bisdidetav piir

e StarFire 7000/7500 vastuvéotja SF-RTK/RTK
signaaliga

Piirikogumid

Piirikogumid véimaldavad juhil luua eri td6de jaoks
kasutatavaid t60piire. Piirikkogumid hélmavad valispiiri ja
selle valispiiriga seotud sisepiire. Seotud kliendi, farmi ja

pdllu jaoks saab luua, importida ja eksportida mitu
piirikogumit.

Autonoomia piirid

Autonoomia piir on kvaliteetne korratavuse omadustega
piir, mis salvestatakse kooskdlas autonoomia
kasutamise ohutusstandarditega.

Autonoomia piirid on labisdidetavad piirid, mis
salvestatakse StarFire 7000/7500 vastuvdtja ja 4.
pdlvkonna / G5 ekraani abil, et tagada tapsus ning
korratavus kogu pdllu automaatika ja autonoomia jaoks.
Teavet kogutakse ja talletatakse andmetena
labisdidetava piiri salvestamise ajal.

Autonoomia piirid on tahistatud sinise varviga ja neil on
piiri nime vai taubi kdrval sinine autonoomia ikoon.

Noudmistele mitte vastavad piirid on tahistatud oranzi
varviga ja neil on piiri nime voi tilubi kérval must
autonoomia ikoon.

Katkendjoon néitab piiri segmendi kvaliteedi prognoosi,
kui juht peaks jargmise saadaoleva toimingu I6petama,
naiteks valides salvestamise.

Naiteks Uhendab salvestamise ajal katkendjoon
praeguse punkti salvestamise alguspunktiga.
Katkendjoon muudab varvi (sinine vdi oranz) olenevalt
sellest, kas see segment oleks autonoomne (sinine) voi
mitte-autonoomne (oranz), kui piir salvestataks sel
hetkel.

MARKUS: Segmendi autonoomsuse (sinine) jaoks
peab praegune punkt olema salvestamise
alguspunktist 100 m (329 jalga) kaugusel ja kbik
néuded peavad olema taidetud.

Salvestamise peatamisel ihendab katkendjoon
praeguse punkti kohaga, kus salvestamine peatati.
Katkendjoon muudab varvi (sinine vdi oranz) olenevalt
sellest, kas see segment oleks autonoomne (sinine) voi
mitte-autonoomne (oranz), kui salvestamist jatkataks
sel hetkel.

Autonoomia piiride llevaade

MARKUS: Autonoomse siisteemi jaoks kasutatavad
piirid peavad olema kooskélas autonoomia
néuetega. Vaadake selle peatlki jaotist
Autonoomia péllupiiride kaardistamise néuded.

Selged autonoomia piirid véimaldavad autonoomsel
susteemil ohutult ja tapselt toimida. Péllupiiri
kasutatakse nende toodete vordluspunktina. Tapsus on
vajalik edu saavutamiseks ja masina digeks juhtimiseks.

Autonoomia siisteem kasutab p6llul ohutuks
navigeerimiseks ja maaratud tédpiirkonnas pusimiseks
valispiirina juhitavat autonoomia piiri ning labimatuid
piire.
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Péllud ja piirid

A ETTEVAATUST: Valtige kehavigastuste ja

materiaalse kahju tekitamist. Seadke
autonoomia valispiirid ja labimatud sisepiirid
vidhemalt 1,5 m (5 jala) kaugusele jargmisest
kohast.

¢ Elamud, eraomand, hooned ja avalikud
soOiduteed

e Ule 11-kraadise kallakuga maa-alad (20%
kallak)

e Augud, kraavid, lohud, jarsud muldkatted,
veekogud ja muud mahakukkumised

® Tuuleturbiinid, kommunaalpostid ja
ringniisutusseadmed

o Madalad rippuvad elemendid, nagu
elektrijuhtmed, oksad ja juhtmekimbud

® Propaani ja maagaasi sisselaskeavad voi
hoiukohad.

TAHTIS: Arge looge mitme pdllu iihendamiseks
valispiiriga kitsaid kanaleid.

MARKUS: Loendis ei ole loetletud kéiki tingimusi, mis
voivad péhjustada ohtu. Olge valvas igas olukorras,
kus masina stabiilsus véib halveneda, ohtudeks,
mis ei ole selgelt ndhtavad, véi ldheduses olevate
inimeste arvu suurenemiseks.

TAHTIS: Péllu topograafia vdib aastate ja
hooaegade vahel muutuda. Sellisel juhul tuleb
pold uuesti kaardistada. Naited. Erosioon,
kraavid, rusuvool, vajumisaugud.

Autonoomia piiri salvestamise nihked.

A ETTEVAATUST: Vailtige kehavigastuste ja

materiaalse kahju tekitamist. Piiride valed
nihked ja seadmete valed méétmed véivad
pohjustada masina liikumist labi ohtlike
piirkondade. Enne kaardistamist kontrollige
piiride nihkeid ja seadmete méo6tmeid.

Olenevalt kaardistamiseks kasutatavatest seadmetest
saab autonoomse piiri salvestusnihke luua masina
GPS-i voi todseadise td0punktist. Kui piiri salvestatakse
iima t66seadiseta masinaga, kasutage masina GPS-i.
Kui kasutate vastuvétjaga tddseadist, kasutage
téoseadise t66punkti.

® Masina GPS

- Universaalne StarFire’i vastuvdtja — piiri
salvestuse nihke mddtmiseks kasutatakse
kaugust masina servast vastuvétja keskkohani.

- Integreeritud StarFire’i vastuvétja — piiri
salvestuse mddtmiseks kasutatakse kaugust
masina servast masina keskkohani. Koigi
integreeritud vastuvotjate puhul kasutage
vordluspunktina masina keskkohta, olenemata
vastuvétja asukohast.

® Toodseadise t66punkt — piiri salvestamise nihet
moddetakse tddseadise servast tddseadise
keskosani ulatuva kauguse abil.

MARKUS: Kui kasutate universaalset vastuvétjat, siis
veenduge, et masin voi té6seadis tuvastaks masina
voi tébseadise profiilis 6iged GPS-i klilgmised
nihked, et tagada tdpne piiri paigutus.
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APY80353—UN—23FEB23

Autonoomia piiri salvestamise nihke méétmine

A—Vasakpoolne raami serv
B—Masina universaalse vastuvétja keskpunkt

MARKUS: Kui masina universaalne vastuvétja ei ole
paigaldatud masina keskjoonele, siis looge masina
profiilis kilgnihe, et maarata tdpne paigalduskoht.
Segjdrel kasutage vastuvétja keskosa vasakule véi
paremale piiri salvestamise nihe.

MARKUS: Kui tééseadise vastuvétja ei ole tééseadise
keskjoonele paigaldatud, siis veenduge, et
tédseadise profiilis oleks bige paigalduskoha jaoks
kiilgnihe. Seejérel kasutage tédseadise keskjoont,
et mééta piiri salvestusnihet vasakule véi paremale.
Tébseadise keskjoonest vasakul ja paremal on
nihke véértused vérdsed ning tééseadise
vastuvétjia asukoht ei méjuta piiri salvestamise
nihke véaartust.

Seadme lileulatuvus:

Autonoomne susteem vdimaldab pdllul tdétamise ajal
Uleulatumist (t66seadis, vilkurid, tddseadise
rippststeem, masina raskused jne) puhveralasse.
Puhveralal lubatud Ulekatte hulk jdustatakse
tootolerantsiga. Tootolerantsi ja maksimaalse puhverala
vaheline kaugus voib olenevalt seadme tulbist ja GPS-i
kvaliteedist erineda, kuid todtolerants ei Uleta kunagi

C—Tooseadise keskosa

D—Parempoolne raami serv

puhverala. Kui seade peatub puhveralal, paigutage
seade vajaduse jargi Umber.

TAHTIS: Viltige autonoomse t66 torkeid.
Autonoomia eduka toimimise tagamiseks on
vajalik pohjalik autonoomse pollupiiri
kaardistamine. Lisateabe saamiseks vaadake
selle peatiiki jaotist Autonoomia pdllupiiride
kaardistamise néuded.
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APY80321—UN—21FEB23
Minimaalne kaugus ohtudest

A—Autonoomsus voi labimatu piir
B—Too6tolerants
C—Puhverala, 1,5 m (5 jalga)

Autonoomia pollupiiride kaardistamise nouded

e Labisoit ekraanil. Kdige tdpsem viis pollupiiride
digitaalseks kujutamiseks on nende labisditmine,
samal ajal kui GPS-slusteem salvestab masina
asukohta. Piirid tuleb 1abi sbita ja ekraanil luua.
Valjaspool ekraani loodud véi muudetud piiride puhul
autonoomia ei toimi.

e GPS-i tapsus: Kui valispiiri salvestamise ajal langeb
GPS-i tapsus alla 80%, ei vasta piir autonoomia
nduetele. Oodake, kuni signaal parandab ja
kaardistab ala uuesti.

® Mootmed Labisdidetava piiri salvestamisel peavad
kéik seadme ja vastuvétja mddtmed olema tapsed.
GPS-i kulgnihe on dlioluline, et tagada piiri
salvestamise nihete dige rakendamine.

A ETTEVAATUST: Viltige kehavigastuste ja

materiaalse kahju tekitamist. Piiride valed
nihked ja seadmete valed mé6tmed vdivad
pohjustada masina liikumist labi ohtlike
piirkondade. Enne kaardistamist kontrollige
piiride nihkeid ja seadmete mootmeid.

e Peatamine ja jatkamine. Vajaduse korral kasutage
peatamise ja jatkamise nuppe, et nurkade korral
salvestamist peatada ning jatkata. See aitab valtida
vale kujuga piire. Selle segmendi autonoomia
kvaliteedi sailitamiseks peab masin olema
peatuskohast 5 m (17 jala) raadiuses. Kui
jatkamiskoht valitakse peatuskohast kaugemal kui 5
m (17 jalga), liigitatakse segment
mitteautonoomseks.

MARKUS: Tavapérase t66 korral véib varustus
méningal mééral puhveralasse Ule ulatuda. See on
lubatud. Liigne lleulatumine (enne puhverlasse
joudmist) véib pbhjustada autonoomia stisteemi
seiskumist.
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Ohud ja kallakud

A—Ohutuli D—Autonoomia toopiir
B—Ohutuli E—Pollu sisemus
C—Puhver, 1,5 m (5 jalga)
ch177nn,1740733738471-21-01JUL25
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Too seadistamine, kaardistamine ja lipud

Too seadistamine

PC28769—UN—25AUG22
T66 seadistamine

Td6 seadistamine vdimaldab tédseadiste ja pdldude
muutmist ning erineva toote rakendamist. Td6
seadistamise rakenduses saada olevad satted
muutuvad vastavalt sooritatavale toimingule.

Too seadistamise ikooni lisamiseks otseteeribale
kasutage paigutushaldurit.

T66 seadistamise avamine

1. Valige suvand MenQd.

2. Valige vahekaart Laotamine.

3. Valige rakendus TO0 seadistamine.
T66 lilevaade

Kasutage suvandit T66 kokkuvéte, et valida valikulised
Uksikasjad, nagu toode, pollukultuuri titp ja sihtkulu/
eelmaarang.

Tooloend

Valige suvand T66loend, et vaadata ja valida plaanitud,

jagatud voi ajalooline t60.

® Plaanitud — valige imporditud t6é0plaan ja seadistage
ekraan t60 sooritamiseks automaatselt.

- Aktiveeri automaatne I6petamine — kui see on
aktiveeritud, kustutatakse Ule 90% katvusega
plaanitud t66 voi Ule 2 nadala vana I6petamata
t66 automaatselt.

e Jagatud — valige ja lituge t66rihmaga katvuse,
masina asukoha ning juhtradade jagamiseks (ainult
4600 ja 4640).

e Ajalugu — valige ja jatkake eelmist t66d.

Uus t66

Uue t66 nupp

PC28710—UN—25AUG22

Konkreetse pdllu tédandmete eemaldamiseks kaardilt
valige Uus t66. Kui pdllu nime pole valitud,
salvestatakse kéik péllu nimeta jaadvustatud
té6andmed té6loendisse ja kustutatakse seejarel
kaardilt.

Muud uut t66d alustavad tingimused.
® Juht muudab klienti, farmi vi pdldu ja ei jatka to6d.

e Juht vahetab pollukultuuri klilvamise voi

saagikoristuse ajal. Kui korraga on tegemisel rohkem
kui ks toiming ja muudetud toimingu jaoks
alustatakse uut t66d.

Juht vahetab toodet voi kuivsegu kuiv- voi
gaasmaterjali laotamisel. Kui korraga on tegemisel
rohkem kui ks toiming ja muudetud toimingu jaoks
alustatakse uut t66d.

Kui juht vahetab toodet vdi mahutisegu, kui korraga
on aktiivne rohkem kui Uks vedeliku laotustoiming.
Uut t60d alustatakse muudetud toimingu jaoks.

MARKUS: Toote véi mahutisegu vahetamine (ihe
vedeliku laotamisel ei koosta automaatselt uut
tood. Kui soovitakse uut tood alustada, tuleb valida
nupp Uus t66.

Tuvastati uus téoseadis voi platvorm, mis loob t66de
kogumi, mis ei vasta Uhelegi eelmisele t6dde
kogumile.

Eelnevalt tuvastatud t66seadis voi platvorm
eraldatakse ja luuakse virtuaalne toé6seadis voi
platvorm.

Juht liitub andmeid jagava t66riihmaga ja taidetud on
suvaline loendist esitatud tingimus.

Sihtkulu/eelméaarang

PC28806—UN—29AUG22

Kaardipbhine kulunorm

Ekraan toetab Uksnes vormingut ArcGIS shapefile.

Importida saab piiramatu arvu kaardipdhiseid
kulunorme.

Igal kaardipéhisel kulunormil on piiramatu arv tsooni
maarasid.

Tsooni maara suurusel pole méddetavat
miinimumpiirangut.

Mitme tsooni normi valik

Valige mitme tsooni normi valiku méarkeruut ja valige
meetod, mida ekraan kasutab poolitatud sektsiooni voi
sektsioonide sihtnormi maaramiseks.

e Kodrgeim — kasutab antud mdddiku katvusala
normidele vastavat kérgeimat kaardipohist

kulunormi.

Madalaim — kasutab antud mdddiku katvusala
normidele vastavat madalaimat mitte nulliga
vorduvat kaardipohist kulunormi.

Keskmine — kasutab antud méoédiku katvusala
normidele vastavat kaalutud, mitte nulliga vorduvat
keskmist kaardipohist kulunormi.

Kdige tavalisem — kasutab antud méodiku katvusala
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suurimat jagatut mitte nulliga vorduvat kaardipdhist
kulunormi.

Vaikimisi maaratakse mitme tsooni kulunormiks
kdrgeim. Mitme tsooni kulunormi saab konfigureerida
iga unikaalse toimingu jaoks. Antud toimingu valik
kehtib maaramatult, v.a tehasesatete lahtestamisel.
Parast tehasesatetele lahtestamist lUlitab ekraan koik
toimingud kdrgeimale kulunormile.

ISOBUS:I lilesanded

John Deere'i 4. pdlvkonna ekraan suudab salvestada
geo-pdhise Ulesandekontrolleriga (TC-GEO) ja
pdllumajandusttdstuse elektroonikathingu (AEF)
sertifikaadiga tdoseadiste ja jarelveetavate John Deere’i
pritside ISOBUSIi koguandmeid. ISOBUSI t66seadistelt
saadud koguandmed, nagu aeg, pindala, mass ja maht
salvestatakse Ulesandesse.

Tingimused

lima- ja pdlluolude kasitsi dokumenteerimiseks ja
toomarkmete tegemiseks pollutdd ajal valige
Tingimused.

MARKUS: Kui Mobile Weatheri ilmajaam on aktiivne,
siis ilmaolude késitsi dokumenteerimine on
blokeeritud.

Tooplaani satted
Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Waork Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Tééplaani sétted

A—Lopetatud ja kustutatud téoplaanide eemaldamine
B—Automaatse téoplaani aktiveerimine

Eemalda I6petatud ja kustutatud tooplaanid (A) — kui
see sate on lubatud ja t6dplaan on 90% ulatuses valmis
vOi seda pole vahemalt kaks nadalat kasutatud,
margitakse see I6petatud olekusse ja eemaldatakse
tédloendist.

Tdbplaani automaatne aktiveerimine (B) — kui see sate
on lubatud, aktiveeritakse see automaatselt kohe, kui
masin siseneb pdllule, mille jaoks t6dplaan on olemas.

Kui esineb konflikte, tuleb need satte digeks
toimimiseks lahendada.

ch177nn,1701679375548-21-04DEC23

Too koguandmed

PC28770—UN—25AUG22
T66 koguandmed

Kuvatakse aktiivse pdllu ja t66 koguandmed. Példude
muutmiseks avage rakendus Pdéllud ja piirid ning
maarake praegune asukoht. T66 koguandmete
moodulite lisamiseks todlehele kasutage
paigutusehaldurit.

T66 koguandmete avamine

1. Valige suvand Men(d.

2. Valige vahekaart Laotamine.

3. Valige rakendus T66 koguandmed.
Tehtavad toimingud

Mitme t66toimingu salvestamisel vajutage tldbi
muutmiseks vastavat nuppu.

Mitme sordi vdi toote salvestamisel kuvatakse pdllu
koguandmete jarel iga Uksuse eraldi koguandmed.

MARKUS: Teised konkreetsed t66 koguandmed on
saadaval vaid teatud masinatele ja t66seadistele.
Lisateabe saamiseks vaadake elektroonilist spikrit.

MARKUS: Masina véi tééseadise konfiguratsiooni véi
vale kalibreerimise t6ttu ei pruugi teatud t66de
koguandmed olla ndhtavad.

Pindala

Pindala on kogu sisselllitatud salvestuse kaigus
labitdotatud ala. Arvutus pdhineb tddseadise tdolaiusel,
likumiskiirusel ja t66ajal.

Jarelejdanud pindala on pdlluala, mida pole veel
toodeldud. Arvutamiseks laheb tarvis valispiiri (vOetakse
arvesse ka sisepiire).

Aeg

Aeg praeguse toiminguga seotud t66 salvestamise
sisselllitatud oleku aeg, mida méddetakse tundides.

Jarelejdanud aeg on pollutdd I16petamise hinnanguline
aeg, mis pohineb jarelejdanud alal ja pdllu I6petatud osa
tootlemise ajal.

Norm
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Norm on tdéddeldud alale jaotatud seemnete vai toote
koguarv.

Laotatud uldkogus

Laotatud uldkogus on laotatud seemnete vai toote
kogus kokku.

Toode

Jarelejaanud toode on toote vajalik kogus t66
IBpuleviimiseks. Seda arvutatakse jarelejaanud ala ja
normi korrutamisega.

MARKUS: Kuiva segu v6i mahutisegu kasutamisel on
loendis olev kogus kogu mahuti segu, mitte lksikud
koostisosad.

Kiitus
Kitus on t66 salvestamisel kasutatud kitus.
Koorma koguandmed

Kogu koorem kuvab valitud saagikoristuse andmed

koristatud pdllukultuuri koorma kohta. Kui saadaval on
rohkem kui kolm kogu koorma vaartust, saab juht valida,
milline neist kuvada. Valida tuleb tapselt kolm vaartust.

Mooduli koguandmed

Mooduli koguarvud kuvavad valitud puuvillamooduli
andmed. Kui saadaval on neli mooduli vaartust, saab
juht valida, milline neist kuvada.

Jagatud koguandmed

T66 koguandmeid saab jagada pdllusisese andmete
jagamise funktsiooniga. Jagatud koguandmeid
uuendatakse samm-sammult ekraanis ja siis, kui muu
rihmaliige teabe vastu votab. Lisateavet t66rihmaga
litumiseks leiate t66 seadistamise elektroonilisest
spikrist.

Kohandatud koguandmed

Vaadake t66 ajalugu p6llu vdi pdldude riihma kohta
valitud kuupdevavahemikus. Kohandatud koguandmeid
saab filtreerida kliendi/farmi/pdllu, péllukultuuri, t66
paagisegu ja toote alusel.

ch177nn,1701679375500-21-04DEC23

Too koguandmed

PC28770—UN—25AUG22
T66 koguandmed

Kuvatakse aktiivse pdllu ja t66 koguandmed. Példude
muutmiseks avage rakendus Pdllud ja piirid ning
maarake praegune asukoht. T6d koguandmete

moodulite lisamiseks todlehele kasutage
paigutusehaldurit.

T66 koguandmete avamine

1. Valige Menuu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus T66 koguandmed.
Tehtavad toimingud

Mitme to6toimingu salvestamisel vajutage tuubi
muutmiseks vastavat nuppu.

Mitme sordi voi toote salvestamisel kuvatakse pdllu
koguandmete jarel iga Uksuse eraldi koguandmed.

MARKUS: Teised konkreetsed t66 koguandmed on
saadaval vaid teatud masinatele ja tédseadistele.
Lisateabe saamiseks vaadake elektroonilist spikrit.

Pindala

Pindala on kogu sisselllitatud salvestuse kaigus
labitéodtatud ala. Arvutus pohineb tdédseadise toodlaiusel,
likumiskiirusel ja to6ajal.

Jarelejaanud pindala on pdlluala, mida pole veel
tdddeldud. Arvutamiseks laheb tarvis valispiiri (vOetakse
arvesse ka sisepiire).

Aeg

Aeg praeguse toiminguga seotud t66 salvestamise
sisselllitatud oleku aeg, mida mdddetakse tundides.

Jarelejaanud aeg on pollutdéd 16petamise hinnanguline
aeg, mis pohineb jarelejaanud alal ja pdllu I6petatud osa
todtlemise ajal.

Norm

Norm on téddeldud alale jaotatud seemnete vdi toote
koguarv.

Rakendatud iildkogus

Rakendatud uldkogus on seemnete voi toote
rakenduskogus.

Toode

Jarelejdanud toode on toote vajalik kogus 166
I6puleviimiseks. Seda arvutatakse jarelejaanud ala ja
normi korrutamisega.

MARKUS: Kuiva segu v6i mahutisegu kasutamisel on
loendis olev kogus kogu mahuti segu, mitte lksikud
koostisosad.

Kiitus

Kitus on t66 salvestamisel kasutatud kitus.

Koorma koguandmed

Kogu koorem kuvab valitud saagikoristuse andmed
koristatud pdllukultuuri koorma kohta. Kui saadaval on
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rohkem kui kolm kogu koorma vaartust, saab juht valida,
milline neist kuvada. Valida tuleb tapselt kolm vaartust.

Mooduli koguarvud

Mooduli koguarvud kuvavad valitud puuvillamooduli
andmed. Kui saadaval on neli mooduli vaartust, saab
juht valida, milline neist kuvada.

Jagatud koguandmed

Td6 koguandmeid saab jagada pdllusisese andmete
jagamise funktsiooniga. Jagatud koguandmeid
uuendatakse samm-sammult ekraanis ja siis, kui muu
ruhmaliige teabe vastu vétab. Lisateavet t66rihmaga
litumiseks leiate t66 seadistamise elektroonilisest
spikrist.

Kohandatud koguandmed

Vaadake t66 ajalugu pdllu vdi pdldude rihma kohta
valitud kuupaevavahemikus. Kohandatud koguandmeid
saab filtreerida kliendi/farmi/pdllu, pdllukultuuri, t66
paagisegu ja toote alusel.

AL70325,0000690-21-01JUN23

Kaardistamine

PC28771—UN—25AUG22
Kaardistamine

Kaardistamisrakendust kasutatakse ruumiliste
funktsioonide, nt jargmiste vaatamiseks:

® roolimisabi;
® Kkatvus ja td6andmed;
e Kaardipohised eelmaarangud

Kaardivaate saab tddlehtedele lisada rakenduse
Paigutusehaldur eri suuruses moodulitega.

Kaardistuse avamine

1. Valige Men(d.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Kaardistamine.

Té6andmete kaardid

MARKUS: Té6andmete kaardid tiihjendatakse uue t66
alustamisel. Uue t66 alustamise kohta saate teavet

selles jaotises I6igus T66 seadistamine voéi t66
seadistamise elektroonilisest spikrist.

Tédandmed sisaldavad kiirust, toodet ja katvust
(t6oolek). Seda salvestatakse GPS-asukoha ja aja jargi.

Téoandmete failid sisaldavad jargmist teavet.

® Aeg

® | ajus- ja pikkuskraadid

® Kdrgus

® Pollu nimi (kui juht on selle maaranud)
e Katvus

® Dokumentatsioon

Tddandmete salvestuslimiit pole pollu nime jaoks
piiratud. Ainsaks piiranguks on ekraani malumaht.
Ekraani vaba malu saate vaadata t66akna
olekukeskuses.

PC28772—UN—25AUG22

PC28819—UN—20SEP22
A—Kaardikihi lulitusnupp

B—Legendi nupp

C—Kihinupp

D—Lippude nupp

E—To0reziimi liilitusnupp

Kaarditttpide lllitamiseks vajutage kaardikihi nuppu
(A). Kaardilegendi teave muutub valitud kaardititbist
soltuvalt. Kaardilegendi kuvamiseks vajutage vastavat
nuppu (B). Kihinupp (C) asub legendide menis.
Kaardikihtide muutmiseks vajutage kihinuppu.
Legendivahemiku miinimum- ja maksimumvaartuste
seadistamiseks muutke kaardilegendi.

Kaardile lisatava lipu tilbi valimiseks valige lippude
nupp (D). Valitud lipu tiup lisatakse kaardile ning ala ja
joonelippude korral alustatakse salvestamist. Lipu
tuubid luuakse lippude rakenduses.

Valige toimingu nuppu (E), et vahetada td6andmete
kaartide vahel, kui esitatud on mitu toimingut.
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Katvuskaart

Katvuse andmed naitavad alasid, kus t66 on tehtud.
Uhe korra téddeldud ala tahistatakse helesinise varviga
ja mitmekordselt tdddeldud ala tumesinise varviga.
Katvuskaart Uhtib rakenduses Tédmonitor oleva kogu
té6deldud alaga.

Téoandmed kuvatakse kaardil 3,21 km (2 miili)
raadiuses kehtivast GPS-asukohast.

Katvuskaarti toetavad kdik 4. pélvkonna ekraanid.
Katvusandmete salvestamiseks on vajalik StarFire’i
vastuvotja.

Kaardipohiste kulunormide kaart

Kaardipbhiste kulunormide kaardid sisaldavad pdllu
kaitlustsoonide normide teavet. Ekraan kasutab neid
sihtkulu automaatselt muutmiseks, kui to6tatakse igas
haldustsoonis.

Kaardipdhised kulunorme saab kujufailidena failihalduri
abil importida; nende kuvamiseks kaardil valige T66
seadistamine. T66andmete kaartide Ulekate
kaardipdhiste kulunormide kaartide kohal.

Kaardipbhise kulunormi nullvaartus kuvatakse kaardil
mustana. Kaardipdhised nullkulunormid lilitavad
sektsioonid sektsioonide juhtimises valja.

Taiendavad kaarditiitibid
Normikaart

Normikaart naitab masinast voi tdoseadise juhtliksusest
parit kulu. Kui ala on labitud mitu korda, kuvatakse
viimase kaigu andmed.

Saagikaart

Saagikaart naitab massivoo andurilt saadud keskmist
saagikust.

Niiskusekaart

Niiskusekaart naitab niiskusandurilt parit koristatud
saagi keskmist niiskust.

Prahikaart

Prahikaart naitab andurististeemi abil muu kui
viljamaterjali vaartust.

Sordikaart

Sordikaart naitab péllule istutatud viljasorte. Sortide
eristamiseks kasutatakse kuni kiimmet varvi. Kui
salvestatud on Ule 10 sordi, siis varve korratakse.

4. pdlvkonna ekraan dokumenteerib ja kuvab
koristatava sordi heedri td6laiuse keskpunktis. Kui
heedri keskpunkt on paika seatud ilma sordi lokaatori
kaardil sorti maaratlemata, siis ekraan dokumenteerib ja
kuvab sordina "---".

Tootekaart

MARKUS: Tootekaart kuvatakse ainult iihe vedeliku
laotamisel.

Tootekaart kuvab péllule laotatud tooted voi
mahutisegud. Eri toodete ja mahutisegude eristamiseks
kasutatakse kuni kiimmet eri varvitooni. Kui salvestatud
on rohkem kui kimme toodet ja paagisegu, kasutatakse
Uhte varvitooni korduvalt.

¢ch177nn,1685617646127-21-01JUN23

Lipud

PC28773—UN—25AUG22
Lipud

Lippe saab kasutada pollu huvipakkuvate kohtade
margistamiseks. Neid punkte véib kasutada
navigeerimiseks voi dokumenteerimiseks.

Lipud annavad kabiinis istuvale juhile teada, kui masina
praegune tee I6ikub lipuga margitud ala, punkti voi
joonega, vdimaldades vajaduse korral kohandusi teha.

MARKUS: Autonoomsele péllule paigaldatud lipu
héireteade ei méjuta autonoomses reZiimis téétava
masina kditumist. Kasutage piire, et autonoomne
masin véldiks kindlat ala vbi objekti.

Lippudeni navigeerimine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige suvand Lipud.

@"@) © @

© ©

PC620658—UN—17MAY24

Lipu kuju titibid
%
®

A—Pinna lipp
B—Joone lipp
C—Koha lipp
D—Sisenemiskoha lipp

® Pind (A) — tahistab huvipakkuvaid kohti, nagu
umbrohuhunnik vdi auk pdllul.

e Joon (B) — tahistab péllul olevaid jooni, nagu ruutude
piirid voi aiad.

® Punkt (C) — tdhistab kindlat pdllul olevat punkti,
naiteks kivi vdi kohta, kus masinal toode otsa sai.

e Sisenemiskoha lipp (D) — tahistab masina
sisenemiskohta pdllul.
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MARKUS: Kui téépunkt on méératud, salvestatakse lipp
t66punktina. Kui téépunkti pole méératud,
salvestatakse lipp otse GPS vastuvétja alla.

ch177nn,1740717836387-21-27FEB25
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Jagamine

PC28774—UN—25AUG22

Jagamine

MARKUS: Optimaalse jéudluse tagamiseks peavad
kbik ekraanid ja modulaarsed telemaatikaltitsid
(MTG-d) kasutama sama tarkvaraversiooni.

MARKUS: Jagamisrakendus t66tab 4. pélvkonna ja G5
ekraanide vahel.

Kasutage Uhiskasutusrakendust, et vaadata masinate
vahel andmete jagamise tingimusi. Andmete jagamine
vdimaldab samal pdllul téétaval kuni kuuel juhil jagada
navigeerimisjooni ja andmeid. Meeskonnaga liitumiseks
peavad juhid rakenduses T60 seadistamine avama
tédloendi vahekaardi. Juhtradade jagamiseks peab juht
avama AutoTraci roolimisabi rakenduse.

Jagatud t66andmeid saadetakse ja voetakse vastu 30-
sekundiliste segmentidena. Ekraan vditab
rahmaliikmetelt andmeedastusi ja katvusuuendusi
ligikaudu iga 30 sekundi jarel. RUhmaliikmete asukohta
uuendatakse iga 6 sekundi jarel.

MARKUS: Andmeedastuse ajad olenevad traadita
Uhenduse signaalitugevusest.

Kui Uhiskasutusrakendus on lubatud, jagatakse
ekraanide vahel jargmist teavet.

e Juhtrajad (ainult sirged ja ringikujulised rajad)

MARKUS: Meetoditega Masina juurdepééas A + B,
Masina juurdepéés A + suund véi Masina
juurdepdas, laius/pikkus + suund loodud sirgeid
radasid ei saa jagada.

e Katvuskaardid
® Rakenduskaardid

Katvust, Ulekatet, jagatud katvust ja jagatud Ulekatet
kuvatakse erinevate varvidega. Jagatud katvuskaardid
on nahtavad teatud t66akende moodulites ja AutoTraci
navigatsiooni ja kaardistamise rakendustes.

Masina asukoha ja roolimisabi joonte jagamise
néuded.

MARKUS: Parimate tulemuse saamiseks kasutage
paranduste taset SF2 voi kbrgem. SF1 kasutamisel
voivad tulemuseks olla soovimatud nihked jagatud
juhtradadel ja jagatud katvuses, mis méjutavad
AutoTraci ja sektsioonide juhtimise jéudlust
negatiivselt.

® Valiku Sinkrooni andmed automaatselt ja Vota
toorthma andmed vastu on rakenduses Uhiskasutus
voi Failihaldur automaatselt sisse lulitatud.

® Vajalik on MTG aktiivse JDLink Connecti tellimusega.

® Vajalik on 4600 CommandCenter voi 4640
universaalmonitor ja In-Field andmete jagamise
aktiveerimine.

® Vajalik on G5 CommandCenter vdi G5
universaalmonitor koos kehtiva litsentsiga pollul
andmete jagamiseks.

e Koik toérihma 4. pélvkonna ja G5 ekraanid on
seotud sama John Deere Operations Centeri
organisatsiooniga.

® Toorihmad peavad kasutama sama t66 ID-d.
e Juhtidel peab olema sama klient, farm ja pdld.

Katvuskaartide ja té6andmete jagamise
lisanéuded:

e Juhtidel peab olema sama toiming, pdllukultuur,
toode mahutisegu.

MARKUS: Kui kasutatakse kaardipéhist kulunormi,
peavad kéik kasutajad kasutama sama
kaardipdhist kulunormi. Mitme salvega
pneumokdilviku kéru korral peab mahuti
konfiguratsioon olema téériihma iga kéru jaoks
lihesugune.

MARKUS: Katvuskaarte saab jagada (ihe sektsiooni
Jjuhtimisega masinate vahel, mis suudavad laotada
eri tooteid vb6i mahutisegusid. Ststeem ei (hine
rihmaga automaatselt. Juht peab teiste
masinatega késitsi lituma, valides selleks jagatud
t66 loendist vastava téériihma.

MARKUS: Kéik masina juhid peaksid enne uue t66
alustamist valima suvandi Uus t66, et kustutada
poéllu kohaliku ekraani katvus. Lisaks peab (iks
maaratud ekraani juht riihma jagatud katvuse
lahtestamiseks valima uue riihma. Kui see on
tehtud, saavad lilejaddnud ekraanid vastloodud
rihmaga liituda. Pérast nende toimingute tegemist
té6tab In-Field andmete jagamine uue t66seansi
ajal ootuspéraselt.

ZIDXK1X,1749804241746-21-13JUN25
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Toomonitor

PC28775—UN—25AUG22
Té6monitor

MARKUS: Masina véi tééseadise konfiguratsiooni voi
néuetekohase kalibreerimise puudumise téttu ei
pruugi masina ja téoseadise teatud spetsiifilised
vadartused olla néhtavad.

Tédmonitor kuvab masinaga seotud spetsiifilise
joudluse keskmisi ja taielikke naitajaid. Valige lehelt
vaartus ja kuvatakse selle hipikaken. Iga vaartuse vdib
paigutada peamisele t6dlehele.

Kasutage lahtestamise nuppu lehe allosas, et kustutada
kdik naidud peale hetke naitude. Viimase lahtestamise
kuupaev ja kellaaeg on kirjas nupu kdrval.

Lahtestusnupust paremal naitab Uksus Too
salvestamine, kas t66monitor on aktiivne ja loendab.
Pulseeriv tuli nditab, et see on aktiivne.

Liikumine rakendusele Té6monitor

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Tédmonitor.

MARKUS: 4. pélvkonna universaalmonitoridel ei kuvata
praegust saagikuse vaéartust. Praeguse saagikuse

vaartuse hankimiseks kasutage masina peamist
(kdetoe) ekraani.

ZIDXK1X,1749804664015-21-13JUN25

Too salvestamine

Kui Too salvestamine on SISSE lUlitatud, siis kaardi
salvestamine ja arvestid, mis vajavad salvestamise
paastikut, akumuleeruvad. Té6 salvestamist vajavate
arvestite hulka kuuluvad:

® Toodeldud ala

e Tdodtatud aeg

e Tootlikkus

e Keskmine kutusekulu pindala kohta

o Keskmine tootamiskiirus

Valige paremast allnurgast T66 salvestamine, et naha
hipikaknal salvestamise satteid.

Salvestamise olek baseerub tédseadise profiilis hetkel
valitud salvestamise kaivitil. Kui salvestamise kaiviti ei

sobi hetkel tehtava té6ga kokku, siis vajutage nuppu

Redigeeri, et valitud salvestamise kaiviti ara muuta.

Lisainformatsiooni vaadake peattikist "T00seadise

profiil".

MARKUS: Kui salvestamise kéiviti on seatud
manuaalreZiimi peale, siis saab t66 salvestamist
sisse ja vdlja liilitada salvestamise nupust.

DX,PC,WORKMON,REC-21-23DEC15
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Masina tuhikaik

Masina joudeoleku t66p6himote

&

PC620652—UN—15MAY24
Masina jéudeoleku t66pbhiméte

Masina tuhikaigu rakendus dokumenteerib masina
tihikaigu pohjuse. Kui masin peatub teatud ajaks
taielikult kiiruseni 0 km/h (0 miili/h), kuvatakse ekraanile
hipikaken, et juht pdhjendaks, miks masin tihikaigul
todtab.

Hupikaknas on loend tuhikaigu péhjustest, mille hulgast
valida. Esitatud pdhjused erinevad, olenevalt masina
tilbist ja ekraani tuvastatud t6dst. Kui tihikaigu péhjus
on valitud, saadetakse see John Deere Operations
Centeris seotud organisatsiooni.

Kogutud andmeid saab Operations Centeris
analuusida, et teha teadlikke otsuseid tdhususe
parandamiseks.

Masina tiihikdigu rakenduse avamine
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Masina tihikaik.

MARKUS: Lisateavet tiihikdigu péhjuste kohta vaadake
elektroonilisest spikrist.

bvvmsit,1715251816294-21-14MAY25
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Tehnoradade juhtimine

Tehnoradade juhtimine

PC620653—UN—10MAY24
Tehnoradade juhtimine

Tehnorajad on pdllul paiknevad maaratud teed voi rajad,
kus masinad, nagu traktorid vai pritsid, liguvad
kllvamise, pritsimise vdi saagikoristuse ajal.
Tehnoradasid luuakse ja salvestatakse tavaliselt
kilvamise ajal.

Tehnoradade juhtimise rakendus loob ja haldab
tehnoradade kasutamist pdllul. Tehnoradade juhtimine
toimib sektsioonide juhtimisega.

Kasutage tehnoradade juhtimist, et optimeerida tapsete
tehnoradade mustrite abil pdllutoiminguid ja hallata
seadmete liikumist. Tehnoradade juhtimist saab
kasutada pinnase tallamise minimeerimiseks,
pollukultuuri kahjustamise védhendamiseks ja t66
téhususe suurendamiseks.

MARKUS: Funktsioonid, nagu AB-kéverad ja Autopath,
ei Uhildu tehnoraja juhtimisega.

Tehnoradade juhtimise rakenduse avamine
1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Tehnoradade juhtimine.
Tehnoraja tasemed

ISOBUS-i standardi kohaselt on tehnoradade juhtimisel
kolm taset.

e 1. tase — tehnoradade nihke p&hihaldus sirgete
radade kasutamisel. T66seadis toimib
pbhiseadmena, véimaldades juhil juhtida tehnoraja
seadistusi otse masina GPS-i (globaalne
positsioneerimissisteem) abil.

e 2. tase — vdimaldab t66tada asiimmeetrilise riitmiga.
See vdimaldab salvestada ekraanil ka tehnoraja
seadistusi. Té6seadis jaab siiski peamiseks, tagades
jarjepideva t66.

e 3. tase — eelmaaratud tehnorajad vdivad anda
tddseadisele kasu lilitada tehnorajad automaatselt
SISSE/VALJA. See tase integreerib automaatika
tapsemad funktsioonid.

Hetkel Uhildub tehnoradade juhtimine ISOBUS-i
tehnoraja 1. taseme funktsiooniga. Niipea, kui
tuvastatakse, et ISOBUS-i td0seadis Uhildub 1. taseme
tehnorajaga, véimaldab susteem valida reZiimi
Automaatne. Automaatreziimis arvutab t66seadis

tehnoraja GNSS-i (globaalne navigatsioonisatelliitide
slisteem) sisendi pohjal. Selles etapis juhib ja omab
ISOBUS-i t60seadis tehnoraja juhtimist. John Deere
Task Controller pakub ainult GNSS-i andmeid ja juhtraja
andmeid.

MARKUS: Lisateavet tehnoradade juhtimise kohta
vaadake elektroonilisest spikrist.

ch177nn,1740663913543-21-27FEB25
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Polluarvuti

Polluarvuti

Masina monitor

PC28820—UN—20SEP22

Masina monitor kuvab spetsiifilisi masinaga seotud
joudluse naitajaid. Gruppidesse kuuluvad jargmised
vaartused:

® Poorlemissagedus ja vdimsus
e Kiitus ja réhk

® Temperatuur

e Elektriline

e Td6tunnid

MARKUS: Igasse gruppi kuuluvad véértused séltuvad
masina mudelist.

Gruppide vahetamiseks valige lehe vasakul poolel
asuvaid kaarte. Valige vaartus, et vaadata selle
hlpikakent.

Kui naitu ei ole, siis kuvatakse kriipsud.
Liikuge rakendusele Polluarvuti

1. Valige Menuu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Pdlluarvuti.

ct47125,1664222427306-21-27SEP22
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Ulekatte reguleerimine

Ulekatte reguleerimine

Ulekatte reguleerimine reguleerib automaatselt heedri

laiust vastavalt kombaini likumisele Ule juba koristatud
alade. See funktsioon parandab pindala ja saagikuse

andmete tapsust.

Ulekatte reguleerimise avamine

1. Valige Menuu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Ulekatte reguleerimine.

Kui kasutate muid heedreid laiusega kuni 15,2 m (50 ft),
jaotatakse heedriosad automaatselt 15,2 cm (6 in)
sektsioonideks. Heedrid laiusega ule 15,2 m (50 ft)
jagunevad kogu heedri laiuse ulatuses sajaks vordseks
osaks.

Ulekatte reguleerimine tagab, et koristatav ala ei tiletaks
pdllu piire ning ei sattuks sisepiiridesse.

e Valispiir — pollu jaoks vbib maarata vaid Uhe valispiiri.

® Sisepiirid — pdllu jaoks vbib maarata ja nimetada mitu
sisepiiri.

Piirid on kull valikulised, kuid need vbivad Ulekatte
reguleerimisel abiks olla. Naiteks voib valispiir aidata
tagada, et saagikuse arvutamisel ei vbetaks arvesse
valjaspool példu asuvaid alasid, kui heedri vdi platvormi
osa ulatub Ule pdllupiiri. Sama moodi véimaldab sisepiir
sbita veekogu aarest modda ning tagada, et veekogu
kohale jdavad sektsioonid oleksid valja lulitatud.

AL70325,000055B-21-12SEP19

Kasitsi ulekatte reguleerimine

Ulekatte kasitsi reguleerimine jagab heedri rihmadeks.
Ridaheedrid kasutavad vaikimisi (ihte rihma rea kohta
ja seda ei saa muuta. Platvormheedreid saab
seadistada 2-24 riihma jargi.

Juht véib rihmad kasitsi eraldi sisse ja valja lulitada
vastavalt saagi sisenemisele heedrisse. Ulekatte kasitsi
reguleerimine Uhildub Ulekatte automaatse
reguleerimisega. Riihma kasitsi valjalllitamine alistab
selle rihma mis tahes muu oleku. Ulekatte kasitsi
reguleerimine aitab parandada dokumentatsiooni
tapsust, v.a kui eelmine katvus voi piir takistab saagi
sisenemist heedri vastavasse piirkonda.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—Luba koéik

B—Keela koik

Kdikide rihmade lubamiseks valige nupp Luba kdik (A).

Kdikide rihmade keelamiseks valige nupp Keela koik

(B).

PC28777—UN—25AUG22
Vasak/parem lilitusnupp

MARKUS: Vasak/parem liilitusnupp ilmub vaid siis, kui
teil on vdhemalt 13 riihma.

Ekraan naitab korraga vaid kuni 12 rihmanuppu. Heedri
vasakul voi paremal pool olevate rihmade nagemiseks
vajutage vasakut/paremat lllitusnuppu. Konkreetse
rihma sisse- vai valjalllitamiseks valige rihmanupp.

Lubatud rihmad on rohelised. Kasitsi keelatud rihmad
on musta varvi. Ulekatte reguleerimisega automaatselt
blokeeritud rihmad on rohelise ja valgega viirutatud.

AL70325,000059B-21-27SEP22
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Sektsioonide juhtimine

Sektsioonide juhtimine

PC28778—UN—25AUG22
Sektsioonide juhtimine

John Deere'i sektsioonide juhtimine IUlitab masina voi
té0seadise sektsioone sisse ja vélja, et vdhendada
Ulekatet ja parandada sisendite haldust. Sektsioonide
juhtimine vajab t00ks jargmisi seadmeid.

® Globaalse positsioneerimissiisteemi (GPS)
vastuvotja (StarFire’i vastuvotja kasutamisel on
minimaalselt ndutav SF2 signaalitdpsus)

® Sektsioonide juhtimise aktiveerimine

e Masin vdi tooseadis uhilduva sektsioonide juhtimise
Uksusega (Uhilduvuse kohta saab teavet juhtploki
tootjalt)

Sektsioonide juhtimise avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige rakendus Sektsioonide juhtimine.

Innnannnnnnnnnnl
| T T I ] [

PC28779—UN—25AUG22
Kililvimasina sektsioonid

Varem to6deldud aladele sisenemisel voi sealt
valjumisel juhitakse masina voi td6seadise sektsioone
automaatselt. Katvusalale sisenemisel lulitatakse
sektsioonid valja ja katvuseta aladele sisenemisel
lUlitatakse need uuesti sisse. Katvuskaart naitab varem
toodeldud alasid masina voi to0seadise asukoha
salvestamisega. Helesinine varv tahistab tht t66kaiku
pdllul. Ulekatet tahistab tumesinine varv.

Sektsioonide juhtimine lilitab jargmiste tegurite pdhjal
sektsiooni sisse voi valja.

o GPS-asukoht

e Katvuskaart

® Masina ja tédseadise nihked

e Sektsiooni olek

¢ Ulekatte seaded

® Mehaaniline viivitus
® Pollupiirid

® Pddrderiba piir

Sektsioonide juhtimine saadab sektsiooni oleku
muutmiseks CAN-teate masinale voi tddseadise
juhtiksusele. Toote rakendamiseks lilitatakse
sektsioon sisse. Samal alal toote taasrakendamise
valtimiseks lllitatakse sektsioon valja. Pollu
alustuspunktist alates pole vahemaa piiratud.

MARKUS: Méned operaatorid (ihendavad kaks eraldi
pbldu lheks, kasutades nendevahelist "maasilda”.
Kui sektsiooni juhtimine jaetakse sisse, siis saab
toodet ka sellele ribale kanda. Ootamatu katvuse
véltimiseks ltlitage sektsiooni juhtimine véi pealliliti
alati vélja, kui séidate pdldude vahel.

Sektsioonide juhtimise tapsus

Jargmised tegurid mdjutavad sektsioonide juhtimise

joudlust.

® Eelmise katvuskaardi GPSi tapsus

® Praegune GPSi tapsus

® Masinaprofiili ja tddseadise profiili seaded

e Uhtlane kiirus ja suund katvusalale sisenemisel ja
sealt valjumisel

Uhilduvus

Sektsioonide juhtimine dhildub geo-pdhise
Ulesandekontrolleriga (TC-GEO) ja
pdllumajandusttdstuse elektroonikathingu (AEF)
sertifikaadiga ISOBUSI tédseadistega. John Deere'i
masina ja téoseadisega Uhilduvuse lisateavet vt 4.
polvkonna ekraani avaldamismarkustest.

Mitu ekraani

Sektsioonide juhtimine vajab té6seadise juhtiiksusega
sideks uUlesannete kontrollerit ja seda ei saa kasutada
kahe Ghendatud ekraaniga. Task Controlleri olekut saab
vaadata mitme ekraani satetes.

Sektsioonide juhtimise pealiiliti

dix oFF

PC28780—UN—25AUG22
Sektsioonide juhtimise pealliliti

Sektsioonide juhtimise sissellilitamiseks vajutage

120-1



Sektsioonide juhtimine

pealulitit. Paigutusehalduri abil saab lUliti paigutada ka
otseteeribale.

Piirid
Boundaries
@ Exterior
@ Interior
PC28812—UN—20SEP22
Piirid
Valispiirid

Valispiiride kasutamiseks valige markeruut Valimine.
Sektsioonide juhtimine lilitab valja sektsioonid, mis
jaavad valispiirist valjapoole.

Sisemised piirid
Sisepiiride kasutamiseks valige markeruut Sisemine.

Sektsioonide juhtimine lulitab valja sektsioonid, mis
jaavad sisepiirist sissepoole.

MARKUS: Kui mélema piiri tiiiibi valik tiihistatakse,
eirab sektsioonide juhtimine piire ja kasutab
sektsioonide sisse ja vélja llilitamiseks eelnevaid
katvusandmeid.

Polluotsa juhtliliti

' OFF

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Polluotsa juhtliiliti ja pblluotsa nihe

Pdlluotsa juhtiksuse sisselllitamiseks kasutage
pdlluotsa juhtlilitit.

Pdlluotsa méotmete muutmiseks valige Nihe. Pdlluotsa
nihke muudatused salvestatakse praeguse pdllu jaoks.

MARKUS: Pélluotsa juhtimise kasutamiseks tuleb
markida (ks v6i mbélemad piirid. Kui tiihistatakse
valimine ja sisemine, siis lilitub pélluotsa juhtimine
automaatselt vélja.

Kui tihistatakse pélluotsa UGhe tdbi valik, siis eirab
pélluotsa juhtimine selle piiriga seotud pédlluotsasid.

Sektsioonide kasitsi juhtimine

1f4| Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Sektsioonide késitsi juhtimine

Kasutage sektsioonide rihmade sisse- ja
valjalulitamiseks sektsioonide kasitsi juhtimist.
Sektsioonide kasitsi juhtimise lehe aktiveerimiseks
valige suvand Sektsioonide kasitsi juhtimine.

Number of Groups Total Sections 32
[ Enable All @ @Disahlehllj

Corn
| [ [ [ [l ninieiuivisielnisieeeisieleieies

Soy (Primary)

610 I' 11-16 ! 17.22 ] 2337 l 2832 ]

PC28654—UN—29SEP22
Sektsioonide késitsi juhtimise leht

A—Gruppide arv
B—Kogu sektsioon
C—Luba koik
D—Blokeeri koik
E—Sektsiooni riihmad

e Rihmade arv (A) — rithmade arv, millesse
sektsioonid on jagatud. Selle vaartuse maarab juht.

® Sektsioonide koguarv (B) — sektsioonide arv, mida
to6seadis saab kasutada. Vaartuse maarab masin
voi toOseadis ja seda ei saa muuta.

® | uba kdik (C) — lubab kdik sektsioonid.
e Keela koik (D) — keelab kéik sektsioonid.

® Sektsioonide riihmad (E) — lubab voi keelab riihmas
olevad sektsioonid.

ch177nn,1740633831844-21-26FEB25
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Sektsioonide juhtimine

Tapsemad seaded

PC15305—UN—19MAR13
Seadete ikoon

Valige sektsioonide juhtimise rakenduse kohal satete
ikoon ja konfigureerige tdpsemad satted.

Pidev mullaharimine

Kasutage pidevat mullaharimist, et hoida eelmise
katvuse Uletamisel mullaharimisvahend pinnases. Seda
kasutatakse rehvijalgede jatmise valtimiseks eelmisele
katvusalale. Kdnealune funktsioon on saadaval vaid
sektsioonide juhtimise toega mullaharimisvahendi
kasutamisel.

Kaardidiagnostika

Kaardidiagnostika naitab sektsioonide juhtimise
ettevaatamisfunktsiooni. Kui sektsioonidele on antud
valjalllituskask, siis on ettevaatamine valge. Kui
sektsioonidele on antud sisselllituskask, siis on
ettevaatamine oranz.

Parima tapsuse tagamiseks séilitage Ghtlast kiirust ja
suunda uUleminekualasse sisenemisel ja sealt
valjumisel, kus sektsioonid lilitatakse sisse voi valja.
Kui kiirust vo6i suunda muudetakse ettevaatamise ja
Uleminekuala ristumisel voi tddpunkti ja Gleminekuala
ristumisel, siis vdivad katvusse tekkida soovimatud
lingad vdi ulekatted. Kui masin sdidab thtlase kiiruse ja
suunaga, siis kasutage kaardidiagnostikat, et tuvastada,
kas ettevaatamine on stabiilne.

MARKUS: Aeglasel kiirusel ja vidga madala
mehhaanilise viivituse korral véib ettevaatamine
olla rohelisele téépunktiribale vdga ldhedal voi
sellega kattuda.

AL70325,000059D-21-07NOV19

Sektsiooni olekumoodul

Sektsiooni olekumooduli abil tehakse kindlaks, kas
sektsioonide juhtimine andis kasu konkreetse sektsiooni
sisse- vOi valjalulitamiseks. Mooduli saab lisada
todlehele rakenduses Paigutushaldur. Véimalikud on
jargmised sektsioonide olekud.

MARKUS: Sektsiooni olek ei muutu séltuvalt sektsiooni
kllvikiirusest. Kui sektsiooni read on seemneteta,
kuvatakse roheline véarv (v.a ajamimootori kéikide
sektsioonide nullvdértuse korral). Ktlvisenormi
vaadake SeedStari abil.

Sektsioon lubatud (ei rakendata)

PC28782—UN—29AUG22
Sektsioon lubatud — hall ja roheline kontuur

® [stutusmasin vdi ventilaatoriga kilvik Ules tdstetud.

e Kilvimasina voi pneumokilviku sidurid on
valjalllitatud.

e Ajamimootori kdigi sektsioonide nullvaartus.

® Sektsioonide juhtimine ei ole sektsiooni kaskinud
VALJA lulitada, See & Spray on lubatud ja See &
Spray sUsteem ei tuvasta rohelist lehestikku.

Sektsiooni rakendamine

PC28783—UN—29AUG22

Sektsiooni rakendamine — (ihtlane roheline

e Sektsioonile anti sisselllituskask.
e Sektsioon laotab toodet vdi seemet.

e Sektsioonide juhtimine ei ole sektsiooni késkinud
VALJA lulitada, See & Spray on lubatud ja See &
Spray susteem tuvastab rohelise lehestiku.

Sektsiooni valjaliilituskask (ei rakendata)

PC28784—UN—29AUG22
Sektsiooni véljaliilituskdsk — roheline ja valged triibud

MARKUS: Minimaalse liikumiskiiruse piirméér on 0,8
km/h (0,5 miili/h).

e Kiirus on allpool minimaalset liikkumiskiiruse
piirmaara.

® Masin vdi tddseadis asub pdlluotsa sisepiiri sees.

e Masin voi to0seadis asub pdlluotsa valispiirist

valjaspool

Masin voi todseadis asub sisepiiri sees

Masin voi tddseadis asub valispiirist valjaspool

Kaardipohise kulunormi maar on null.

Masin vbi tddseadis on Ule olemasoleva katvuse.

Sektsioon blokeeritud (ei rakendata) (ainult pritsi
puhul)
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Sektsioonide juhtimine

PC24037—UN—05APR17
Sektsioon blokeeritud — ihtlane hall

® Sektsioonide juhtimine on blokeeritud.
® Sektsiooni juhitakse kasitsi.

Sektsioon viljas (ei rakendata) (ainult pihustaja puhul)

PC24038—UN—05APR17

Sektsioon véljas — (ihtlane must

e Juhtiksus on sektsiooni jaotuse valja lulitanud.

ch177nn,1685617779631-21-01JUN23

Ulekatte sitted

Ulekate tekib juba té6deldud ala véi piiri 1abimisel.
Ulekatte suurus séltub juhi eelistustest.

Ulekatte satete konfigureerimine tahtlikuks Ulekatteks.
Soovimatute vahelejattude ja Ulekatete
kompenseerimiseks kasutage valikut Joudluse
haalestus. Lisateavet vaadake sektsioonide juhtimise
elektroonilisest spikrist.

100% ililekate + lisa

Taiendav Ulekate tagab varem t66deldud ala tootega
katmise, valistades nii vahelejatud. Taiendava llekatte
tulemuseks on Ulerakendus.

100% lilekate — minimaalne vahelejatt

PC28836—UN—110CT22
100% lilekate — minimaalsed vahelejdtud

Minimaalne vahelejatt tagab katvuse kuni varem
téddeldud alani, vahendades vahelejatte. Vahelejatu
minimeerimine voib kaasa tuua Ulerakenduse.

0% lilekate — minimaalne lilekate

PC28835—UN—110CT22
0% lilekate — minimaalne (lekate

Minimaalne Ulekate tagab selle, et katvus ei ulatu varem
toddeldud alani. Ulekatte minimeerimine voib kaasa
tuua alarakenduse.

Protsent vahemikus 0—100% tagab toote katte varem
toddeldud alani, séltuvalt individuaalsete sektsioonide
laiusest.

AL70325,000055D-21-130CT22

Joudlusseadistus

Joudluse haalestust kasutatakse laotatud materjali
vahelejattude ja Ulekatete korrigeerimiseks. Mehaanilisi
viivitusi reguleeritakse vahemaa ja kiirusega.

Enne jéudluse haalestamist veenduge, et jargmised
naitajad on diged.

® GPS-i tépsus.

® Masinaprofiili ja tddseadise profiili seaded.

e Katvusalale sisenemisel ja sealt valjumisel peab juht
sbitma Uhtlase kiirusega.

Jéudluse haalestamisel veenduge jargmises.
® Sdida pooramisel ja téokaikude tegemisel Uhtlase
kiirusega.

® Soditke polluotsaga risti vdi 90-kraadisele nurgale
véimalikult 1ahedal.

e Kui soovite tdiendavat Ulekatet, seadistage satet
péarast jdudluse haalestamist.

Joéudluse haalestamise juhiseid vt sektsioonide
juhtimise ekraanispikrist.

AL70325,0000452-21-21DEC17

Kilvamiseelsete toimingute seadistamise

naide

MARKUS: Veenduge, et kéru oleks kiilvamise jaoks
Oigesti konfigureeritud.
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Sektsioonide juhtimine

1.Tehke kindlaks, kuidas pneumotddriista
konfigureerida.

2.Mdotke ja sisestage todpunkti vaartus 4. pdlvkonna
ekraani t66 seadistamise rakenduse tédseadise
profiilile.
a. Naide 1. Uhe paagiga pneumokiilvik on suunatud
mitmesse ritta. Kasutage t66punkti asukohta, mis
on nende ridade keskel, kuhu paak 1 on suunatud.

b. Naide 2. Uhe paagiga pneumokiilvik on suunatud
Uhte ritta. Kasutage selle rea t66punkti asukohta.

3.Mootke ja sisestage pdordetelje vaartus 4. pdlvkonna
ekraani t00 seadistamise rakenduse tooseadise
profiilile.

ZIDXK1X,1749804883058-21-13JUN25
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Failihaldur

Failihaldur

PC28785—UN—29AUG22
Failihaldur

Failihaldurit kasutatakse ekraani andmevahetuseks.
Andmeid saab edastata John Deere'i tegevuskeskuse
abil juhtmevabalt véi USB malupulga abil ekraanide ja
Uhilduva tarkvara vahel.

Oluline on varundada andmed regulaarselt USB-
malupulgale.

Ekraani siseméalu on piisava mahuga, et kdik masina
andmed hooaja jooksul sinna @ra mahuksid. Kui 95%
malumahust on kasutusel, siis iimub vastav teade.
Andmed tuleks eksportida ja kustutada enne kui
kasutatud malu uletab 95%.

Failihalduri avamine

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Siisteem.
3. Valige rakendus Failihaldur.
Andmetiiiibid

I 5 == &
® ® © O

PC28786—UN—29AUG22
Andmettidibi ikoonid

A—Juhtrajad
B—Paigutuse halduri failid
C—Tooseadise profiilid
D—Masina profiilid

® Navigeerimisrajad (A) sisaldavad navigeerimisjooni
ning nendega seotud klienti, farmi ja pdldu.

MARKUS: Imporditud kohandatud kéverad rajad
vajavad vdhemalt (iht terviklikku 16iku.

MARKUS: Meetoditega Masina juurdepédés A + B,
Masina juurdepéés A + suund véi Masina
juurdepdas, laius/pikkus + suund loodud sirgeid
radasid ei saa juurdepddsumustrit eksportida ega
importida, kuid ilma mustriteta juhtrada saab
importida ja eksportida kui rada 0.

MARKUS: Andmete eksportimisse kaasatakse ka
pblluandmete jagamise (ihiskasutatavad juhtrajad.

e Paigutusehalduri faile (B) saab sama suurusega 4.
polvkonna ekraanide vahel edastada. Neid saab
eksportida ka G5 ekraanile. Need failid sisaldavad

kohandatud t66aknaid, tddakende kogumeid ja
otseteeribasid.

MARKUS: Paigutuse halduri faile ei saa G5 ekraanist 4.
pblvkonna ekraani edastada, kuid vastupidine
toiming on toetatud.

MARKUS: Imporditud té6aknad on saadaval rakenduse
Paigutuse haldur vahekaardil Kéik t6baknad.

Teatud tbbakende moodulid nullitakse importimisel
vaikeseadetele.

ISOBUS VT tdééseadise juhtliksuste jaoks loodud
t66akende mooduleid ei saa ekraanil kasutada, kui
juhtiiksus ei ole masinale (ihendatud.

® Tooseadise profiile (C) saab uhelt 4. pdlvkonna
ekraanilt teisele lle kanda. Siia kuuluvad profiilid,
mis on salvestatud ekraani juhtplokita td6seadiste
jaoks.

MARKUS: Uhenduse tiiiipi, t66 salvestust, toimingut ja
normikontrollerit ei impordita koos tééseadise
profiiliga.

® Masinaprofiilid (D) seadistatakse rakenduse
Seadmehaldur abil.

MARKUS: Masinaprofiile saab importida ja eksportida
vaid 4240 vdi 4640 universaalekraaniga.

MARKUS: 4. pélvkonna ekraan loob masinaprofiili
seadet automaatselt, kui tuvastatakse Ghilduv John
Deere'i masin.

MARKUS: Imporditud masinaprofiilid, mis sisaldavad
masina PIN-i, pole seadmehalduri rakenduses
ndhtavad. Kui ekraan tuvastab Uhilduva ettevotte
John Deere masina, luuakse masinaprofiil
automaatselt. Automaatselt loodud masinaprofiil
alistab masina PIN-e sisaldavad imporditud
profiilid. llma masina PIN-ita imporditud
masinaprofiilid on endiselt ndhtavad seadmehalduri
rakenduses.

® ® © ®

PC28787—UN—29AUG22
Andmetditibi ikoonid

E—T66andmed

F—Piirid
G—Seadistusandmed
H—Kaardipohised kulunormid

e Tddandmed (E) sisaldavad kaardistus- ja
koguandmeid. Neid saab laadida lGles John Deere'i
tegevuskeskusesse voi Uhilduvasse
arvutitarkvarasse. Té6andmete importimisel
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Failihaldur

edastatakse vaid kaardistusandmeid. T66
koguandmeid ei saa importida.

MARKUS: In-Fieldi andmete jagamisest ei saa
eksportida Uhiskasutatavat katvust. Pélluandmete
Jagamise katvusandmete eksportimiseks tuleb
andmed eksportida iga vastava tiimilikme ekraanist
(Uksnes 4600 ja 4640).

MARKUS: Lépetamata t66 andmeid saab eksportida
lihest ekraanist ja importida teise, et jatkata t66
ajaloo funktsiooni kasutamist t66 seadistamise
rakenduses. Seonduva t66 koguandmeid ei
impordita.

® Piire (F) saab muuta rakenduses Pdllud ja piirid.

e Seadistusandmete (G) hulka kuuluvad klient, farm,
pdldude nimed, pdllukultuurid ja tooted.

MARKUS: Seadistusandmete faile ei saa USB-
seadmest importida, kui AutoTrac on sisse llilitatud.

e Kaardipdhise kulunormi (H) haalestamiseks avage
rakendus T66 seadistamine.

MARKUS: APEX-is loodud kaardipéhised kulunormid
tuleb eksportida formaadis shapefile.

® e g [
O ©® ® ©

PC28788—UN—29AUG22
Andmetiiiibi ikoonid

|—ISOBUS-i iilesanded
J—Ekraanitommised
K—Vealogid

L—Sordi lokaator

e |[SOBUSI Ulesanded (I) seadistatakse rakenduse
ISOBUSI ulesanded abil.

MARKUS: ISOBUS-i iilesannete failisuuruse piiriks on
10 MB.

ISOBUS-i lilesandeid ei saa juhtmevaba
andmeedastuse (WDT) kaudu importida ega
eksportida.

e Kuvatdmmised (J) on ekraanil olevate kujutiste
koopiad.

® Ekraan koostab vealogisid (K) automaatselt ning
John Deere saab neid kasutada probleemide
lahendamiseks.

® Sordi lokaatori (L) faile saab seadistada John Deere'i
Operations Centeri abil.

D CD an
O] ™ ©

PC28789—UN—29AUG22
Andmetdiiibi ikoonid

M—Karantiinis andmed
N—Saagikoristuse ID andmed
O—Sitete konfiguratsioonid

e Karantiinis andmete (M) fail luuakse siis, kui
operaator valib parast ootamatu vea ilmnemist
andmete karantiini viimise.

MARKUS: Karantiinis andmete taastamiseks ldheb vaja
tehnilist abi. Andmete taastamiseks votke (ihendust
ettevétte John Deere edasimlitijaga.

® Saagikoristuse ID andmefailid (N) konfigureeritakse
t66 seadistamise rakenduses ja sisaldavad
salvestatud puuvillakoristuse andmeid.

® Seadete konfiguratsioone (O) saab 4. pdlvkonna
ekraanide vahel edastada. Kasutatavad satted
olenevad masina, tddseadise ja juhtploki tlubist.
Satete konfiguratsioonid konfigureeritakse
rakenduses Settings Manager.

MARKUS: 4. pélvkonna ekraanide vahel saab edastada

ainult profiili nime, tééaknaid, iTEC-i sétteid ja
ettevétte John Deere jérelveetava pritsi sétteid.

‘&-?@a’ﬁ
® @ ©®

Andmetditibi ikoonid

P028790 UN—29AUG22

P—Juurdepéaasuhalduri séatted
Q—AutoPathi raja andmed
R—StarFire’i andmete hoivamine
S—Etherneti seadme failid

e Juurdepaasuhalduri (P) seaded konfigureeritakse
rakenduses Kasutajad ja juurdepaas.

MARKUS: Konfigureerige rakendus Kasutajad ja
juurdepdds, et véltida juhtide tehtavaid soovimatuid
muudatusi.

e AutoPathi joonte andmefailid (Q) konfigureeritakse
John Deere Operations Centeris ja neid kasutatakse
AutoPathi juhtradade loomiseks.

MARKUS: AutoPathi faile ei saa ekraanist eksportida.

e StarFire’i andmehdive (R) sisaldab StarFire’i
vastuvétja logitud andmeid, mida John Deere
kasutab rikkeotsingu probleemide lahendamiseks.
StarFire’i andmehdive aktiveerimiseks valige
vastuvotja VT-lehel suvand Andmehdive.
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MARKUS: StarFire’i andmehdive on saadaval ainult
StarFire 6000 integreeritud vastuvotjatel.

e Etherneti seadme failid (S) kogutakse ettevotte John
Deere seadmetest, mis toetavad
failiedastusprotokolli ja millel on ekraaniga loodud
Etherneti-Uhendus. John Deere kasutab neid
rikkeotsingu probleemide lahendamiseks. Valige
eksportimiseks seadme failid ja faililogi suurus.
Logifaili suuruse konfiguratsioone on kolm.

- Kaitusaja logisid (vaikseim logifaili suurus)
kasutatakse siisteemi konfiguratsiooni
Uksikasjade tuvastamiseks.

- Hiljutised ja seadistuslogid (keskmine logifaili
suurus) sisaldavad kaitusaja logisid, seadme
kalibreerimisi ja joudluslogisid. Neid kasutatakse
joudlus- voi seadistusprobleemide
diagnoosimiseks.

- Koik logid (suurim logifaili suurus) héivavad kdik
saadaolevad juhtploki logid, sh nii kaitusaja logid
kui ka viimased ja seadistuslogid. Neid logisid
kasutatakse rakenduste vdi juhtiiksuse riistvara
ootamatute valjalllituste diagnoosimiseks.

P

Operations Center

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Kasutage teenust Operations Center t66andmete
automaatseks saatmiseks ekraanide ja John Deere'i
Operations Center vahel. Andmed edastatakse
modulaarse telemaatikalitsi (MTG) mobiilsidesignaali
kaudu vdi juhtmevaba Interneti-Uhenduse kaudu.

MARKUS: Operations Center vajab aktiivset MTG-d,
Interneti-tihendusega sisseehitatud Wi-Fi-lihendust
(vaid 4640) voi Interneti-ihendusega traadita USB-
adapterit.

Automaatne importimine

Automaatne importimine ei impordi andmeid
automaatselt, kui importimis-, eksportimis- voi
kustutamistoiming on aktiivne.

Kui automaatne importimine lulitatakse valja ja uuesti
sisse, jatkub see pérast ekraani taaskaivitamist
automaatselt.

Data Synci haalestamine

Andmed saadetakse teenusesse John Deere
Operations Center ja neid vdetakse sealt vastu, kui
MTG-I on mobiillevisignaal vdi Interneti-juurdepaas,

sisseehitatud Wi-Fi-l on Interneti-juurdepaas (ainult
4640) voi juhtmevabal USB-adapteril on Interneti-
juurdepaas.

Kui teenust John Deere Operations Center voi
Uhendatud ekraani kasutatakse aktiivsete
seadistusandmete tllbi loomiseks voi kustutamiseks,
sunkroonitakse muudatused teenusega John Deere
Operations Center ja kdigi organisatsiooni tihendatud
ekraanidega. Ekraanist kustutatud tUksused
arhiveeritakse teenuses John Deere Operations Center
ja teenusesse John Deere Operations Center
arhiveeritud Uksused kustutatakse ekraanist.

MARKUS: Kui Data Synci seadistamine on lubatud, ei
saa jargmisi andmeliksusi ekraanilt kustutada.

Kliendl, farmi ja pollu teave

Piirid

Juhtrajad

Lipud

Joofed

Mahutisegud

Juhid

7o0seadised

Ekraanilt GUksuse kustutamiseks keelake Operations
Centeris Data Synci seadistuse valik.

Kui interneti-hendus pole saadaval, talletatakse
kohalikud muudatused ekraanis ja slnkroonitakse
interneti-Uhenduse loomisel.

Data Sync — toéandmed

MARKUS: Valige Operations Centeri lehel mérkeruut
Teenusega Operations Center slinkroonimise
aktiveerimine, et saata andmeid iga 30 sekundi
jarel teenusesse John Deere Operations Center.

Andmed saadetakse teenusesse John Deere
Operations Center, kui MTG-I on mobiillevisignaal véi
Interneti-juurdepaas, sisseehitatud Wi-Fi-l on Interneti-
juurdepaas (ainult 4640) véi juhtmevabal USB-adapteril
on Interneti-juurdepaas. Uhenduse__ puudumisel
talletatakse to6andmed ekraanis. Uhenduse
taastumisel andmed saadetakse.

Toéodandmed laaditakse lles teenuses John Deere
Operations Center pdllu anallisaatorisse ja kausta
Failid.

Toéoéandmete paastikud

Kuigi ekraan edastab td6andmeid teenusesse John
Deere Operations Center iga 30 sekundi jarel, ei saa
faile teenuses Operations Center vaadata enne lUhe
alltoodud paastiku rakendumist.

e Alustate uut t66d v6i muudate klienti, farmi véi poldu.
® Andmeside voi Interneti-hendus ekraani ja John
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Failihaldur

Deere'i toimingukeskuse vahel kaob enam kui 30
minutiks.

e Keerate sulte valja ja seejarel 30 minuti jooksul
sisse.

e Keerate sulte valja enam kui 30 minutiks.

Andmete importimine

e

Andmete importimine

PC20405—UN—30APR15

Valige importimisviis.

® |Impordi USB-malust — valige USB-malu kaust, mis
sisaldab andmeid, mida soovite importida.

® |mpordi vastuvdetud failid — importige seadistus- ja
eelmaarangufailid John Deere'i toimingukeskusest.

Teenusest John Deere Operations Center failide
importimiseks I&heb tarvis modulaarset telemaatikaltusi
(MTG).

MARKUS: Plaanitud tééfaile sisaldavad seadistusfailid
imporditakse automaatselt, kui need saadakse
John Deere Operations Centerist kui automaatne
importimine on lubatud.

Parast seadistus- ja kaardipdhiste kulunormide failide
importimist ekraani valige faili rakendamiseks suvand
To0 seadistamine. 4. pdlvkonna ekraanis
seadistusfailide koostamise ja saatmise juhiseid vt
teenuse John Deere Operations Center spikrifailidest.

Uhilduvus

Andmeid saab edastada teisest G5 ekraanist, 4.
polvkonna ekraanist, Ghilduvast arvutitarkvarast voi
John Deere Operations Centerist praeguse slisteemi
vormingus. 25.3 ja uuem tarkvara ei saa importida ega
eksportida faile vanemas parandsiisteemide vormingus.

® Praeguse sisteemi ekraanid (G5, G5e, G5Plus,
4600 V2, 4200 V2, 4640, 4240)

e Pirandsiisteemi ekraanid (4600 V1, 4200 V1, 4100,
2630)

John Deere Operations Center ei toeta tédakende
kuvamist, saatmist ega vastuvétmist. Kui seadistusfail
sisaldab vaid t6dlehti, ilmub see John Deere'i
tegevuskeskuses vigasena. Kui seadistusfail sisaldab
juhtradasid voi piire ja td6aknaid, laaditakse
seadistusfail digesti, kuigi tddlehti pole vdimalik
vaadata.

Siisteemi Apex voi GreenStar 3 2630 ekraani
seadistusfaile ei saa parast tarkvarauuendust 25.3 otse
4. pélvkonna vdi G5 ekraani importida. Nendest

seadmetest failide importimiseks tuleb need esmalt
Operations Centerisse lles laadida ja luua seadistusfail
4. pdlvkonna / G5 vormingus.

Sisepiiri importimisel peavad imporditavad péllud
sisaldama valispiiri. Ekraanis ei saa sisepiiri luua voi
importida enne valispiiri loomist voi importimist.

MARKUS: Teiselt ekraanilt téseadise tervikprofiilide
edukaks importimiseks veenduge, et ldhteekraan
t66taks 25.3 voi uuema tarkvaraga.

Andmete konfliktid

Vajadusel muudetakse imporditud kliendi, farmi véi pdllu
nime. Naiteks antakse "P6ld1" uueks nimeks "Pald1(1)",
kui sama nimega pdld on juba olemas.

Kui John Deere'i tegevuskeskusesse imporditakse Ule
20 tdhemargi pikkuse nimega péllu tédandmed, siis
kuvatakse nimed digesti. Andmete tagasi importimisel
ekraani lihendatakse pdllu nime. Andmed tuvastatakse
ekraanist algselt eksporditud pdlluandmetena.

Kui navigatsioonijooned on sama pdllu omad ja loodud
raja jalgimise samasuguse meetodiga, siis lahendab
ekraan jargmised konfliktid.

Erinev nimi, samad jooned

e Kui jooned on samad, siis asendatakse ekraani
juhtjoone nimi USB-seadmel oleva nimega.

Sama nimi, erinevad jooned

e Kui kahel erineval joonel on sama nimi, siis
nimetatakse USB-seadmel olev joon importimisel
ringi. Naiteks raja Rada1 uus nimi saab olema Rada1

(1).

MARKUS: Faili importimise nurjumise péhjuseid véib
olla mitu. Lisateavet nurjunud importimiste kohta
leiate elektroonilisest spikrist.

Lahendage ekraani esitatud vea pohjus iga faili puhul,
mida ei impordita.
Kaardipohised kulunormid

Eelmaarangute importimiseks peavad shapefile'id
asuma USB-draivi juurkataloogi kaustas Rx.

Andmete eksportimine

e

Andmete eksportimine

PC20406—UN—30APR15

MARKUS: Andmete eksportimisel USB-draivi abil
kasutage iga ekraani jaoks erinevat seadet.
Eksporditud t66andmeid ei paigutata eraldi
profiilikaustadesse.
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Failihaldur

Seadistusandmed paigutatakse kausta JD4600 ja
td6andmed paigutatakse kausta JD-Data USB-draivi
juurkataloogis.

Valige soovitud andmettitipide eksportimise viis.

e Koikide tddandmete, navigeerimisjoonte ja
todlehtede kiireks edastamiseks koos vaikesatetega
valige Ekspordi kdik andmed.

e Kuvatdmmiste ja vealogide edastamiseks valige
Diagnostikaandmed.

Andmete eksportimine parandsiisteemi
ekraanidega kasutamiseks (4600V1, 4200V1, 4100,
GreenStar 3 2630)

4. pdlvkonna ekraanidest eksporditud seadistusandmed
pole parandsusteemi ekraaniga kasutamiseks
automaatselt struktureeritud. Enne 4. pdlvkonna ekraani
andmete eksportimist toimige jargmiselt.

1.Eksportige andmed USB-seadmesse voi
juhtmevabalt John Deere Operations Centerisse.

2.Looge seadistusfaili looja abil John Deere Operations
Centeris parandststeemide failitiiibiga seadistusfail
ja eksportige see USB-seadmele.

3.Importige vastloodud parandsiisteemide
seadistusfail USB-seadmest soovitud
parandsusteemide ekraani(desse).

@

Andmete kustutamine

Andmete kustutamine

PC20407—UN—30APR15

Andmete kustutamisel eemaldatakse ekraanist valitud
andmetlubid.

o Tddandmete, navigeerimisjoonte ja tddlehtede
eemaldamiseks valige Kohandatud kustutamine.

e Kuvatdmmiste ja vealogide eemaldamiseks valige
Kustuta diagnostikaandmed.

ZIDXK1X,1749805202543-21-02JUL25

USB-seade
Ettevotte John Deere ekraanide nouded

® USB-seadme vorming — peab olema FAT32 voi
NTFS.

MARKUS: NTFS-vormingut ei saa siisteemi
taastamiseks kasutada.

® Maht — soovitatav on 32-64 GB. Maksimaalne
toetatud maht on 512 GB.

e Uhenduvus — USB 2.0 v&i USB 3.0

® Maksimaalsed md6tmed — paksus 9,2 mm (3/8 tolli)
ja laius 21,7 mm (7/8 tolli)

Parim kasutusviis

e Parast USB-malu sisestamist oodake 10 sekundit.
Suurte USB-seadmete aratundmiseks vdib aega
minna.

e Kasutage 16 GB-st suuremaid USB-méaluseadmeid,
mis vdimaldaksid salvestada mitu varukoopiat.

e Kustutage USB-seadmest kdik failid, mis pole seotud
ettevotte John Deere ekraanidega.

Kontrollige ekraani riistvara vahekaarti
diagnostikakeskuse rakenduses, et selgitada valja, kas
ekraan tuvastab USB-seadme.

ch177nn,1728987473948-21-150CT24

Ekraanitommiste tegemine

Set Track

30,000 ft
Track Spacing

Shife Track

e

el i

1.0in
Shift Ineresment

PC17263—UN—15JUL13

A—Ekraanitommise ala

Valige ekraani vasakus ulanurgas olev ala. Vajutage
ning hoidke, kuni ekraan vilgub ja ekraani teeb kaamera
katiku haalt.

Sisestage USB-seade ning valige Ekspordi andmed, et
ekraanitbmmised seadmele edastada.

DX,PC,FILE,SCREENSHOT-21-22DEC15
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Diagnostikakeskus

PC28791—UN—29AUG22
Diagnostikakeskus

Diagnostikakeskus pakub susteemiga thendatud
ekraanile taiustatud diagnostikavahendeid.
Lisainformatsiooni saamiseks valige Uks
vahekaartidest.

Siisteemi diagnostika

® \aadake masina, tddseadise ja ekraanirakenduste
diagnostikateavet.

Masina teated
e Kuvab masina teated ja teabe.

Juhtseadme diagnostika

® |igipaas diagnostika-aadressidele, diagnostika
veakoodidele ja iga CAN-siiniga Uhendatud seadme
spetsiifilisele teabele.

Veakoodid

e Koikide aktiivsete voi salvestatud diagnostika
veakoodide kuvamine.

CAN siini Info

® [ga CAN-siini diagnostilise teabe kuvamine.

CCD-siini teave
® Vaadake iga CCD-siini diagnostikateavet.

Vérk
® Vaadake JDLinki modemi diagnostikanaite.

Uhiskasutus

e Kuvab Uhiskasutusrakenduse ja andmeedastuse
diagnostika teavet.

Etherneti siiniteave

® \/aadake koigi Ethernet-vdrgus olevate seadmete
Uhendusprobleemide diagnostikat.

Diagnostikakeskuse avamine
1. Valige Men0a.

2. Valige vahekaart Siuisteem.

3. Valige rakendus Diagnostikakeskus.

ch177nn,1685617878029-21-01JUN23

Susteemi diagnostika

Vaadake masina, tddseadise ja ekraanirakenduste
diagnostikateavet.

Slsteemi diagnostikas on saadaval jargmised andmed:
Ekraani riistvara

Vaadake protsessori, monitori ja ekraani
diagnostikanaite.

AutoTraci seisukord

Vaadake AutoTraci joudlust mdjutavaid
diagnostikanaite.

Roolimisabi diagnostikaviisard

Tehke rikkeotsing AT2-ga uhilduvate masinate tavaliste
AutoTraci probleemide kohta.

Masinasiisteemide valimine

Valige masinaststeem, et vaadata selle ststeemi
Uksikasju. Suurem osa susteemidest naitavad jargmist
teavet.

Vahekaart Uldine

Vahekaart Uldine naitab, kas masinal on diged
kalibreerimisandmed ja seda kasutatakse
sUsteemioleku muu teabe edastamiseks.

Vahekaart Liilita néite

Naitude lUlitamise vahekaart kuvab valitud lilitite oleku,
mida slisteem kasutab masinafunktsioonide
juhtimiseks.

Vahekaart Andurinaidud

Vahekaart Andurinaidud kuvab valitud andurite
edastatud vaartused, mida sisteem kasutab
sisendteabena.

Vahekaart Viéljundnaidud

Vahekaart Valjundnaidud kuvab valitud
susteemivaljundite ndutud ja tegelikud
valjundvaartused.

¢ch177nn,1740728373324-21-28FEB25

Kontrolleri diagnostika

Juhtploki diagnostika kuvab CAN-siiniga uhendatud
juhtplokkide jargmise teabe.

Seade

® Nimekirjas oleva iga seadme tuvastamiseks on
seadme ID, CAN-aadress ja CAN-vorgu asukoht.
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Koodid

e Koodid margivad, kas seadme kohta on diagnostika
veakoode.

Teadete arv

e Teadete arv naitab juhtplokist vastu voetud CAN-
teadete arvu. Kasutage kdikide seadmete teadete
hulga nullimiseks ekraani alaosas asuvat
nullimisnuppu.

Vaatamine ja sorteerimine

Valige nupp Vaata korval, et muuta seda, kuidas
juhtplokid kuvatakse. Véimalikud vaated on:

Ké6ik seadmed

e Kuvatakse kdik ekraaniga Uihendatud juhtiksused.

Etherneti siiniseadmed

e Kuvatakse ainult Etherneti-iihendusega seotud
juhtplokid.

Tooseadise siini seadmed

e Kuvatakse Uksnes t6dseadise CAN-siiniga
Uhendatud juhtplokid.

Masina siiniseadmed

e Kuvatakse uksnes masina CAN-siiniga Uhendatud
juhtplokid.

Valige nupp valiku Sortimisalus kdrval ja korrastage
loend jargmiste filtrite alusel.

Seade

e Nimekiri sorditakse seadme ID-de alusel.

Koodidega

e Nimekiri sorditakse diagnostika veakoodidega
seadmete aluse.

AL70325,0000605-21-12NOV20

Diagnostikateave
Valige loendist juhtiiksus, et kuvada selle tdpsem teave.

MARKUS: Juhtiiksuse valimisel Idheb ekraan
diagnostikareZiimi. DiagnostikareZiim I6peb
juhtiiksuse lehekdilje sulgemisel.
Juhtliksuse tlbist séltuvalt kuvatakse

diagnostikateave diagnostika-aadresside voi
néitude vahekaardil.

Diagnostika-aadressid

TAHTIS: Diagnostika-aadresside sitete muutmine
voib kahjustada masina voi to6seadise
juhtliksuseid. Aadresside vaartuste muutmisel
olge ettevaatlik ja jargige juhiseid.

Juhtuksustel on aadressid, mis salvestavad erinevate
satete vaartusi. Iga aadressi tuvastamiseks on aadressi
number ja tilp. Andmete aadresse (naiteks
tarkvaraversiooni teave) saab vaadata Uksnes siis, kui
sisendaadresse redigeerida (naiteks kalibreerimise
satteid).

Naidud

TAHTIS: Néitude sitete muutmine véib kahjustada
masina voi tooseadise juhtiiksuseid.
Aadresside vaartuste muutmisel olge
ettevaatlik ja jargige juhiseid.

Juhtiksustel on naidud, mis salvestavad erinevate
satete vaartusi. Ilga naidu tuvastamiseks on number ja
nimi. Naidu Uksikasjade hipikakna kuvamiseks valige
nait. Kui vaartust saab redigeerida, siis vaartuse vali
valge. Kui vaartus on kirjutuskaitsega, siis on vaartuse
vali tahistatud halli varviga.

Diagnostika veakoodid

Kuvatakse valitud juhtiiksuse aktiivsed ja salvestatud
koodid. Valige nimekirjast kood, et vaadata koodi
Uksikasju.

Juhtiiksuse teave

Juhtlksuse teave kuvab juhtiksuse Uksikasjalikud
spetsifikatsioonid ja identifitseerimisteabe. See teave on
kasulik ISOBUSI diagnostikaks.

AL70325,0000505-21-260CT18

Peida Diagnostikakeskus

PC15331—UN—08JUL13

Peida Diagnostikakeskus

Kontrolleri valimisel laheb ekraan diagnostika reZiimi.
Valige Peida diagnostikakeskus, et rakendus
minimeerida ja esilehele tagasi minna.

Peida nupp on kasulik kalibreerimise protsessi ajal
ekraani teisele osale ligipaasemiseks. Samale
diagnostika lehele tagasip66rdumiseks valige menudst
rakendus Diagnostikakeskus.

MARKUS: Ekraani jatmine diagnostika reZiimi ei ole
soovitatav, kuna see véib selle jéudlust negatiivselt
méjutada.

130-2



Diagnostikakeskus

Eemaldage Diagnostika reziim juhtseadme lehe
sulgemisega.

DX,PC,DIAG,HIDE-21-22DEC15

Diagnostika veakoodid

® ®

A—Varskendamise nupp
B—Koodide kustutamise nupp

PC28792—UN—29AUG22

Diagnostika veakoodide kaardil kuvatakse koik
susteemis tekkinud kehtivad ja salvestatud koodid.

Varskendamise nupuga (A) saab koodid kustutada ja
uuesti valja otsida.

Kdikide koodide eemaldamiseke ekraanilt valige nupp
Kustuta koodid (B).

Vaatamine ja sorteerimine
@ ©

PC28793—UN—29AUG22
Koodi tiitibid

A—Peatamise haireteade
B—Juhi sekkumist néudev haireteade
C—Teabe haireteade

Valige nupp Vaata korval, et muuta seda, kuidas koodid
kuvatakse. Véimalikud vaated on:

Kood

® \/aade "Kood" kuvab kdik ekraani koodid. Kuvatakse
koodi tuip (A—C), Uksikasjad, staatus ja arv. Koodi
Uksikasjade vaatamiseks valige nimekirjast kood.

Seade

® Vaade "Seade" kuvab koik CAN siini kontrollerid.
Kuvatakse seadme ID, CAN-vork ja kdik koodid, kui
neid seadme kohta on. Seadme koodide
vaatamiseks valige nimekirjast kood.

Koodi liksikasjad

Status: ictl.ve Count: 21

ﬁ Display processor implement CﬂN-ﬂ-@

low voltage is high.

001 | Trouble Code: 524217.03
=
y ??ﬂ&gﬁm | vehjcle

Communication with controllers will

be affected. Restart engine. If this

code returns check the CAN wiring. -1—®
Additional troubleshooting may be

required.

PC28827—UN—29SEP22
Koodi liksikasjad

A—Diagnostika veakoodi tiiiip
B—Diagnostika veakoodi number
C—Seadme ID

D—CAN-siini vork

E—Koodi olek

F—Arv

G—Diagnostika veakood
H—Diagnostika veakoodi kirjeldus

Koodi Uksikasjade vaatamiseks valige loendist
diagnostika veakood.

ct47125,1664233025259-21-09MAY 23

CAN-siini teave

CAN siini informatsiooni kaardil kuvatakse CAN siinile
Uhendatud kontrollerite omavahelise side olek. Séiduki
CAN-siin Ghendab mootori, hidraulika ja kaigukasti
juhtplokid. To6seadise CAN-siin Ghendab teise
ISOBUS-i ekraani, ISOBUS-i td0seadise ja StarFire’i
vastuvdtja juhtplokid.

@] ol

®

A—Roheline naidik, tavaline vahemik
B—Kollane niidik, piirkonnast viljas

PC28794—UN—29AUG22

Md&nede vaartuste juures on roheline indikaator voi
kollane indikaator koos hiiiumargiga. Olenevalt masina
ja tooseadise konfiguratsioonist voib kollane olla
eeldatav.

® Roheline indikaator (A) — vaartus normaalses
vahemikus.

e Kollane naidik (B) — vaartus tavavahemikust valjas.

ch177nn,1685617902538-21-01JUN23

CCD-siini teave

CCD-siini teabe kaardil kuvatakse CCD-siinile
Uhendatud juhtiiksuste omavahelise side olek. Masina
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Diagnostikakeskus

CCD-soon henda juhtplokid, nagu mootori, hiidraulika
ja kaigukasti.

@] ol

®

A—Roheline naidik, tavaline vahemik
B—Kollane naidik, piirkonnast viljas

PC28794—UN—29AUG22

Ménede vaartuste juures on roheline indikaator voi
kollane indikaator koos hlilumargiga. Olenevalt masina
ja tééseadise konfiguratsioonist voib kollane olla
eeldatav.

® Roheline indikaator (A) — vaartus normaalses
vahemikus.

e Kollane naidik (B) — vaartus tavavahemikust valjas.

AL70325,0000575-21-27SEP22

CAN-siini vaartused
Vérgu olek
Aktiivhe

e Slisteem tootab vastavalt ootustele. Lisaks ekraanile
on CAN siinil infot vahetamas vahemalt tks
kontroller veel.

Passiivne

e Ekraan ei vaheta CAN siinil infot Ghegi teise
kontrolleriga. Kui ekraan on ainuke kontroller CAN
siinil, siis teadete koguarv suureneb, kuid vérgu olek
on passiivne.

Teadete koguarv

Teadete koguarv on CAN siinil saadetud teadete
number. Kui masin td6tab, siis see vaartus kogu aeg
suureneb, sest CAN siinil saadetakse kogu aeg teateid.

CAN korge and CAN madal pinge

Pingetipp on kdige kérgem keskmine pinge, mis on
esinenud parast eelmist kilmkaivitust. Pinge
mddtmisandmed on iga sekundi keskmised. CAN kdrge
and CAN madala pingetipud on tavaliselt vahemikus 1,8
ja 3,3 volti.

MARKUS: Kiilmbuutimine toimub pérast seda, kui
ekraan on 24 tundi olnud vélja ldlitatud voi
pidevtoide on ekraanilt lahti (ihendatud.

Siini kasutamine

CAN siinil edastatav informatsioon saadetakse
kontrollerite vahel teadetena. John Deere tooseadise
CAN siin tootab modulatsioonikiirusel 250 kbd, mis
tahendab, et teadete edastamiseks saab toidet sisse

IGlitada kuni 256 000 korda sekundis. See on 100% siini
kasutus.

Kui juhtseade, nagu naiteks todseadis, ei toodta
ootustele vastavalt, siis voib 45% voi kdrgem siini
kasutus olla probleemi tekkimise pdhjuseks. Mdned
seadmed ei saa siini suure koormuse tottu teateid saata
ega vastu votta.

MARKUS: Méned ISOBUSI tééseadised ei tédta siini
koormusel, mis on suurem kui 25%.
Téétav StarFire’i vastuvétja péhjustab siini
koormust 5-7%.

To6seadiste voi GPS-vastutvitjate
lahtitihendamine voib siini kasutamist vdhendada.

Modulatsioonikiirus

Modulatsioonikiirus naitab, kui kiiresti siin tootab.
ISOBUS ja John Deere haakeriista siin t66tab kiirusel
250 kbd. Iga kontroller, mis sellesse stisteemi
Uhendada, peab t66tama kiirusel 250 kbd, vastasel
korral see ei toé6ta korralikult.

CAN siini olek ja vigade arv
CAN siin saab olla neljas olekus:

® Aktiivne — CAN siin t66tab ilma probleemideta.

® Passiivne — On tekkinud passiivsed vead.

® Hoiatus — On tekkinud hoiatavad vead.

e Valjalllitatud — On tekkinud siini valjalllituse vead.

Kui mdni nendest tdrgetest tekib, salvestab ekraan
nende kordade arvu.

Passiivsete vigade arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis kontroller CAN
siinil ei saanud koiki teateid katte. Oluline teave voib
olla kaduma lainud. See voib olla CAN siini suure
kasutuse koige tdenaolisem pdhjus.

Siini hoiatuste arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis on Uhel
kontrolleril CAN siinil probleeme.

Siini véljaldlituste arv

e Kui vaartus on suurem kui null, siis on thel
kontrolleril CAN siinil probleeme. Teatud arv teateid
laks kaduma ja teadete vastuvotmist enam ei toimu.
Oluline teave on kaduma lainud. See téenaoliselt
esineb koos CAN siini suure kasutusega.

Uletéitumise vigade arv

e Uletaitumise vigade arv naitab, et rakendused voi
kontrollerid CAN siinil saavad teateid kiiremini kui
nad suudavad neid menetleda. Sellega seoses
jaavad teated vahele ning tekivad susteemi
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talittushaired. See téenaoliselt esineb koos CAN siini
suure kasutusega.

¢ch177nn,1685617918357-21-01JUN23

Vork
Vahekaardil Vork kuvatakse JDLinki modemi,
voérgulhenduse ja kliendi SIM-i diagnostikanaidud.

JDLinki modem on (ks peamisi komponente, millel
tuginevad ettevotte John Deere telemaatikalahendused,
nagu JDLink, Service ADVISOR Remote ja John Deere
Remote Display Access (RDA) (kaugjuurdepaas).

JDLinki modem koosneb pusivarast,
mobiilsidemodemist ja SIM-kaardi seadmest. See
saadab ja vdtab vastu teateid mobiilsidevorgu
vahendusel.

RDA td6ks on vajalik katkestusteta mobiilsidethendus.
JDLink ei vaja katkematut mobiilsideihendust, kuna
JDLinki modem suudab salvestada kuni 1000 tundi
andmeid.

¢ch177nn,1685617932516-21-01JUN23

Etherneti siiniteave

Etherneti siiniteave kuvab koigi Ethernet-vérgus olevate

seadmete Uhendusprobleemide diagnostikat.

Etherneti siiniteabes kuvatavad Uksused on jargmised.

° Ezf{wterneti lingi olek — naitab, kas vork on saadaval voi
mitte.

® |nterneti-aadress — kuvab ekraani kasutatava
maaratud voi staatilise IP-aadressi.

® FEdastatud paketid — esitab ekraani sisselllitamise
algusest edastatud pakettide arvu.

e Vastuvbetud paketid — esitab ekraani sisselllitamise
algusest vastu voetud pakettide arvu.

® Paketi viga — esitab ekraani sisselllitamise algusest
vastuvdetud kahjustatud voi valesti vormindatud
pakettide arvu.

® Paketikadu — paketti arv, mis laks enne sihtkohta
jéudmist kaotsi.

® Kiirus — Uhendatud Ethernetivdrgu kiirus.

e Uhendatud seadmete arv — |P-aadressidega
seadmete arv, mida seade vdrgus naeb.

e (henduste katkestused — ekraani sisselllitamise
algusest katkenud henduste arv.

AL70325,0000603-21-12NOV20
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Hooldus ja kalibreerimine

Hooldus ja kalibreerimised

&

PC28795—UN—29AUG22
Hooldus ja kalibreerimised

Rakendusest Hooldus ja kalibreerimised saab
seadistada hooldusvalpasid ning teha masinaosade
kalibreerimisi.

Liikkumine rakendusele Hooldus ja kalibreerimised
1. Valige Menuu.

2. Valige kaart Traktori satted.

3. Valige rakendus Hooldus ja kalibreerimised.

ct47125,1664234209291-21-27SEP22

Hoolduskontroll

MARKUS: Hoolduskontrollid olenevad ostetud masina
konfiguratsioonist.

Parkige masin hoolduskontrolli ajaks horisontaalsele
pinnale ja seisake mootor. Tapsete naitude saamiseks
kontrollige vedelikutasemeid mitte varem kui 40 minutit
parast mootori seiskamist.

Margulamp néitab masina hoolduse kontrollpunkti
olekut.

® Roheline tuli — normaalne tase
® Punane tuli — kérge tase voi madal tase

Voéimalikud on jargmised kontrollpunktid:

20 a®

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Mootorioli tase
B—Mootori jahutusvedeliku tase

® Mootoridli tase (A)
® Mootori jahutusvedeliku tase (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-21-07APR17

Hooldusvalbad

Hooldusintervallid on meeldetuletused selle kohta, millal
on vaja teha masina perioodilist hooldust.

Valige Lisa hooldusintervall, et luua uus

hooldusintervall. Lisada saab piiramatu arvu
hooldusintervalle.

Kui hooldusvalp on loodud, lisatakse see nimekirja ning
kuvatakse koos nime, kulunud aja ning valbaga.

e Konkreetse hooldusvalba tuvastamiseks valib juht
nime.

e Kulunud aeg naitab tundide arvu, mis on méddas
hooldusvélba lahtestamisest.

e Valp on tundide arv, mis jaab hoolduste vahale.

Vélbad on jarjestatud kdige lahemast tahtajast kuni
kdige kaugema tahtajani. Jargmine sorteerimise alus on
tahtnumbriline, kus numbrid on eespool.

Kakskiimmend t66tundi enne hoolduse tadhtaega annab
susteem teada, et varsti tuleb masinat hooldada. Kui
see teade on aktsepteeritud, siis annab slisteem
lahenevast hooldusest kuni hooldusintervalli
I&htestamiseni igal kaivitamisel teada.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-21-23DEC15

Kalibreerimised

Kasutage seda rakendust radari ja rataste libisemise
kalibreerimiseks.

Radari kalibreerimine

\Y

Radari kalibreerimine

Radarit tuleb kalibreerida parast esimest masinale
installimist v&i kui radari kiirus ei lahe kokku tegeliku
maapinnakiirusega, téétades kdval pinnal ilma
koormata.

MARKUS: Tuulistes oludes véivad liikuvad osad, nagu
lehed, tolm véi liiv pbhjustada radari Kiiruse
ebatédpsust.

Rataste libisemise kalibreerimine

&6

PC23947—UN—22MAR17
Rataste libisemise kalibreerimine

Kalibreerige rataste libisemine, kui radari kiirus ei Idhe
kokku rattakiirusega, tootatades kdval pinnal ilma
koormata. Lisateabe saamiseks vaadake peatikki
"Seadmemonitor".

Teostage kalibreerimine, sbites koormamata masinaga
kdval, kuival, puhtal ja horisontaalsel pinnal.
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Hooldus ja kalibreerimine

MARKUS: Rataste libisemise kalibreerimine on véimalik
Uksnes Uhendatud ja kalibreeritud radariga.

Veenduge, et radari kiirus on rataste libisemise
kalibreerimisel tdpne.

DX,PC,MAINT,CAL-21-07APR17

135-2



ISOBUS VT

ISOBUS VT

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

See John Deere’i ekraan toetab pdllumajandustédstuse
elektroonikatihingu (AEF) ISOBUS-i Ghilduvusega
juhtseadmeid vastavalt standardile ISO 11783. Neid
juhtplokke saab kuvada ja kasutada ISOBUS VT
(virtuaalterminali) kaudu. Kui dhendatud on lisaekraan,
saab vaadata ja kasutada teist VT-d.

ISOBUS juhtiksuse thendamisel laaditakse
kasutajaliidese graafikafailid ISOBUS VT-sse. Seejarel
pakub ISOBUS VT operaatorile véimaluse navigeerida
ja kasutada koiki olemasolevaid ISOBUS juhtiksuse
funktsioone.

Liikumine rakendusele ISOBUS VT

1. Valige Mendu.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus ISOBUS VT.

Uhendatud ISOBUS tééseadised ja juhtilksused

4. pélvkonna ekraan suhtleb erinevate ISOBUS
juhtiksustega samaaegselt. Meniinupu valimise jarel
kuvatakse kéikide Uhendatud ISOBUS juhtiiksuste
nimekiri.

Valige soovitud ISOBUS juhtliksus ning kasutajaliidese
vaatamiseks vajutage nuppu OK.

Rikkeotsing

Kui ISOBUS juhtiiksuse liidest ei kuvata digesti, toimige
jargmiselt.

® Vaadake ISOBUS-i juhtplokki olekukeskuses ja
jargige naidatud oleku rikkeotsingu etappe.
Lisateabe saamiseks vaadake ISOBUS juhtiiksuseid
diagnostikakeskuse rakenduses.

Kui sellele vaatamata ei kuvata liidest digesti, tehke
jargmist.
1. Valige seadistused ISOBUS VT rakenduse kohalt.

2. Valige salvestatud ISOBUS juhtliksuse
kasutajaliidese failide eemaldamiseks tdpsematest
satetest Puhasta ISOBUS VT.

Kasutajaliides laaditakse uuesti juhtiiksuse jargmisel
Uhendamisel.

Too6akna moodul

ISOBUS VT mooduleid saab lisada td6aknasse
rakenduse Paigutusehaldur kaudu.

Moodulid laetakse tddseadise juhtiiksusest ning neid
saab kasutada Uksnes siis, kui juhtliksus on Uhendatud.
Kasutatavate moodulite tlilip oleneb juhtiiksuse tootjast.
See ekraan suudab kuvada ISOBUS VT versiooni 4.

AL70325,0000634-21-26SEP22
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StarFire’i vastuvotja

StarFire’i GPS-vastuvotja

PC28798—UN—29AUG22

StarFire’i GPS-vastuvébtja

StarFire’'i GPS-vastuvdtja saab globaalse
asukohamaaramise signaali ja diferentsiaal-
parandussignaali Uhe vastuvdtjaga.

MARKUS: StarFire 7000/7500 integreeritud vastuvétja
TCM kalibreeritakse tehases. Kui vajalik on péllul
kalibreerimine, vaadake StarFire 7000/7500
vastuvétjia kasutusjuhendi rikkeotsingut.

Maastiku kompensatsiooni moodul (TCM) on
vastuvotjaga integreeritud ja korrigeerib masina
dinaamikat, nt rullumist ja kaldumist kulgkallakul,
ebatasasel maastikul véi muutuvate pinnaseolude
korral. Nduetekohaseks td6tamiseks on vaja TCM
tapselt kalibreerida.

Vaadake seadistamise ja kalibreerimise suuniseid
StarFire’i vastuvdtja kasutusjuhendist.

Tapsem TCM-i kalibreerimine

TCM tuleb kalibreerida, kui vastuvétja paigaldatakse
masinale esmakordselt v3i see viiakse teisele masinale.
Tapsem TCM-i kalibreerimine loob ajutise AutoTraci
juhtraja masinaga séitmiseks, kuni vastuvotja TCM-i
kalibreeritakse. Tapsem TCM-i kalibreerimine saab
kalibreerida korraga mitme vastuvdtja TCM-i, on tapsem
kui vana kalibreerimistoiming ja ei vaja masina
paiknemist tasasel pinnasel.

Tapsema TCM-i kalibreerimise juhised leiate
elektroonilisest spikrist.

Néuded

Vastuvétja mudel on StarFire 6000 voi hilisem.

Vastuvotja tarkvara versioon on 4.40N
(tarkvarapakett 20-2) voi hilisem.

Ekraan on 4. pdlvkonna ekraan.
Ekraanis on uusim tarkvara.
Ekraanil on kehtiv AutoTraci aktiveerimine.

StarFire’i GPS-vastuvotja avamine
1. Valige nupp Menud.

2. Valige vahekaart Rakendused.

3. Valige StarFire’i rakendus.

ch177nn,1728893229756-21-140CT24

StarFire’i tarkvara kauguuendused

Tarkvara kauguuenduste funktsioon véimaldab
ettevottel John Deere JDLinki modemi abil masinale
uuendatud tarkvara edastada. Kui tarkvara on
masinasse alla laaditud, peab juht kaivitama tarkvara
installimise.

1. Valige Menuu.

oo
oo
MENU

PC28688—UN—25AUG22
Mendidi

2. Valige vahekaart Suisteem (A).

Machine Settings »

Applications >
System /

PC28821—UN—21SEP22
Vahekaart Siisteem

A—Vahekaart Siisteem

3. Valige tarkvarahaldur.

PC28693—UN—25AUG22
Tarkvarahaldur

4. Valige vahekaardil Installimised ja uuendused (A)
suvand Uuenduste kontrollimine vérgus (B).
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StarFire’i vastuvétja

Installations & Il!, G
Updates
& Check for updates online

Activations -

Version 3 Install from USB Drive
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Uuenduste vérgus kontrollimise nupp

A—Installimise ja uuenduste vahekaart
B—Uuenduste vérgus kontrollimise nupp

5. Valige suvand Vaata muude seadmete uuendusi (A)
ja seejarel vajutage nuppu Edasi (B).

@ D View Updates for the Display

@® 0{} View Updates for Other Devices

xR
i

PC28823—UN—08MAY23
Nupp Vaata muude seadmete uuendusi

A—Nupp Vaata muude seadmete uuendusi
B—Nupp Jargmine

6. Valige allalaaditav tarkvara ja vajutage nuppu Installi.

Installimise klahv

PC28824—UN—08MAY23

ch177nn,1663767382508-21-27SEP22
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Video

Video

PC28800—UN—29AUG22

Video

A ETTEVAATUST: Viltige vigastuste- ja

surmaohtu. Kokkuporgete valtimisel voi
korvalseisjate tuvastamisel arge lahtuge
kaamerast. Olge masina kasutamisel alati
tahelepanelik ja imbrusest teadlik. Lugege
hoolega ldbi ja tehke endale selgeks peatiiki
Ohutus jaotis Umberminekuga seotud
onnetuste valtimine.

TAHTIS: Viltige masina kahjustamist ja
kokkuporkeid. Enne videorakenduse
kasutamist tehke kindlaks, kas kaamera- voi
videorakendus néditab peegelpildis.

MARKUS: Suurte andmemahtude téétlemisel véivad
pildid olla pikseldatud.

Videorakenduse abil saab vaadelda alasid masina
Umber.

4200 protsessor vdib toetada ainult videosisendit. 4600
protsessor saab kuvada maksimaalselt kaks
videovoogu ja toetada kuni nelja kaamerasisendit.

Lisateavet erinevate ekraanitllpide kohta vaadake
peatiikist Ekraani sissejuhatus.

Liikumine rakendusele Video
1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Rakendused.
3. Valige rakendus Video.
Kaamerate vahetamine

PC23948—UN—22MAR17
Kaamera ikoon

Kui on Ghendatud rohkem kui Uks kaamera, siis
vahetage video sisendeid erinevate kaamera numbrite
valimisega.

Peegelkuva

bG

Peegelkuva nupp

PC23949—UN—22MAR17

Tahavaatepeegli imiteerimiseks valige Peegelkuva. See
vahetab videokuva vasaku ja parema poole.

Kontrast

PC23950—UN—22MAR17
Video kontrastsuse ikoon

MARKUS: Kontrastsuse juhtseadised ei ole
digitaalallikaga kaameratele saadaval.

Video kontrastsuse reguleerimiseks kasutage pluss- (+)
ja miinusnuppe (-). Video heledamaks muutmiseks
valige plussnupp ja tumedamaks muutmiseks
miinusnupp.

ZIDXK1X,1749805629207-21-13JUN25

Video kaivitid

Videopilti saab vaadata teatud masina funktsioonide
taitmisel (nt tagurdamisel voi jouvotuvolli rakendamisel).
Video kaivitid on saadaval, kui tuvastatakse Ghilduvad
masina funktsioonid.

1. Seadete konfigureerimiseks valige Téapsemad
seadistused.

2. Valige paastik.
3. Valige kaamera sisend vastavale paastikule.
Paastiku aktiveerimisel kuvatakse seda kaamerat.

MARKUS: Selleks, et pdastiku puhul videot ei kuvataks,
valige Kaamera puudub.

4. Sisestage video valjalilituse aeg. See naitab, kui
kaua parast paastiku aktiveerimist kuvatakse
videopilti.

AL70325,00005AF-21-08NOV19
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Juhtmevaba vorgu satted

Juhtmevaba vorgu sitted

—
-

PC28801—UN—29AUG22
Juhtmevaba vérqu sétted

Juhtmevaba vérguga Uhenduse loomiseks kasutage
juhtmevaba vérgu satteid voi looge juhtmevaba vork, et
mobiiliseadmed masinaga Uhendada. Juhtmevaba
vorgu satete rakendus kasutab JDLinki modemit voi
valist juhtmevaba interneti adapterit.

MARKUS: Juhtmevaba vérgu sétete lehe funktsioonid
on saadaval JDLinki modemi jaoks ainult siis, Kui
modem vbi MTG on masina CAN-is aktiivne.

Liikuge valikule Juhtmevaba vorgu satted
1. Valige nupp Menuu.
2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige juhtmevaba vorgu satete rakendus.

Masina ja traadita Uhenduse vdi mobiili ja masina
Uhenduse loomise kohta saate lisateavet
elektroonilisest spikrist.

Masina juhtmevaba iihendus
-

PC24041—UN—05APR17
Masina juhtmevaba lihendus

MARKUS: Masina ja traadita (ihenduse loomiseks véib
kasutada viélist traadita interneti adapterit.
Uhilduvate seadmete nimekirja saamiseks
pdérduge ettevétte John Deere edasimililja poole.

Masina traadita Ghendus Ghendab masina traadita
vorku JDLinki modemi kaudu.

Kasutage masina traadita Uhendust jargmiseks.

Raadioside kaudu pakutavad tarkvarauuendused
Kaugdiagnostika

Ekraani kaugjuurdepaas (RDA)

Veebipdhised litsentsid

Data Sync personaalse paasupunkti abil

Mobiilist masinasse

)

PC24042—UN—O05APR17
Mobiilist masinasse

Valik Mobiil masinaga loob traadita vérgu modulaarse
JDLinki modemi kaudu, et Ghendada traadita seadmed
masinaga.

Kasutage mobiili ja masina vahel John Deere Connect
Mobile’i.

ZIDXK1X,1751349960381-21-01JUL25
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Kaugjuurdepaas

Ekraani kaugjuurdepaas

PC28802—UN—29AUG22
Ekraani kaugjuurdepaés

Ekraani kaugjuurdepaas, RDA) véimaldab vaadata
masinas kasutusel olevat ekraani mujalt asukohast.

RDA avamine

1. Valige Mendu.

2. Valige kaart Rakendused.
3. Valige RDA rakendus.
RDA kasutamine

Logige arvuti v6i mobiiliga sisse lehekdljel JDLink.com
vdi MyJohnDeere.com ja valige soovitud masin. Ekraani
kaugkuvamiseks kaivitage kaugjuurdepaasu seanss.

Kui ihendus on loodud, saadetakse ekraanikuva
Ethernet-kaabli kaudu JDLinki modemisse. Mobiilside
abil saadetakse JDLinki modemi teave ettevotte John
Deere sidevorku, mis vbimaldab ekraanikuva vaatamist
lehel JDLink.com v&i MyJohnDeere.com.

Nii saab kabiinis olevat juhti abistada ekraani
seadistamisel, optimeerimisel ja rikkeotsingul, olles ise
mdnes teises asukohas.

AL70325,00005A0-21-26SEP22

160-1



COM-pordi seaded

COM-pordi seaded

hs -
PC28803—UN—29AUG22
COM:-pordi seaded

COM-pordi seadeid kasutatakse RS232 signaali
seadistamiseks, et ekraan saaks vahetada andmeid eri
juhtiksuste voi seadmetega.

Avage COM-pordi seaded

1. Valige nupp Menuu.

2. Valige vahekaart Susteem.

3. Valige COM-pordi seadete rakendus.

MARKUS: COM-portide kaudu seadmete
lihendamiseks ldheb vaja tdiendavat juhtmekimpu.
Vétke lihendust John Deere'i edasimlilijaga.

Ekraanil on jargmiste seadmete Uhendamiseks kaks
COM-porti.
® Field Doc Connect

GPSi (globaalse positsioneerimissiisteemi)
vastuvdtja

Lammastikuandur (N) (tootjad: Yara ja Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Viljakéru

Field Doc Connecti nouded.

® Modulatsioonikiiruseks on maaratud 9600.

e Andmelogimine on juhtiiksuses Raven sisse
[Glitatud.

® Andmelogimise paastikuvaartus on alla 3 sekundi
(soovitatav on 1 sekund vai alla selle).

Jada-GPS-i nouded.

MARKUS: AutoTraci roolimisabi ei (ihildu kolmanda
osapoole RS232 GPS-iga.

® Modulatsioonikiiruseks on méaaratud 19 200.

e Valjunsageduseks on maaratud 1 vdi 5 Hz
(roolimisabi, manuaalne roolimisabi ja
paralleeljargimine vajavad sagedust 5 Hz).

e \astuvotja on seadistatud jargmiste sGnumite
valjastamiseks.

- GGA
- GSA
- RMC

8 bitti

Paarsus puudub

1 stopp-bitt

- Vooluhulga reguleerimine puudub

Lammastikuanduri (N) seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage N-anduri
susteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Konfigureerige COM-pordi seaded seadme tiilibi ja
tootja jaoks.

3. Valige N-Sensing sihtmaarale/Rx-ile t66
seadistamise rakenduses t60 kokkuvotte lehel.

GreenSeekeri seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage GreenSeekeri
susteem tootja kasutusjuhendi jargi.

2. Konfigureerige COM-pordi satted seadme tlbi
jaoks.

3. Valige GreenSeeker sihtmaara/Rx-i jaoks t66
seadistamise rakenduses t606 kokkuvotte all.

LH 5000 seadistamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage LH 5000
sUsteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Konfigureerige COM-pordi seaded seadme tilbile
Field Doc Connect ja tootjana LH Technologies.

3. Valige seadmehalduris LH 5000.
Viljamahuti haalestamine

1. Installige, kalibreerige ja seadistage viljakaru
sUsteem vastavalt tootja kasutusjuhendile.

2. Valige seadme tuubiks viljakaru.
3. Valige viljakaru tootja.
COM-pordi diagnostika

COM-pordi diagnostikat kasutatakse, et tuvastada, kas
taidetud on Uhendatud juhtiksuse vdi seadme
kasutustingimused. COM-pordi diagnostikas kuvatavad
vaartused maarab seadme tuup.

ch177nn,1728641242778-21-110CT24
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Juhtseadiste seadistamine

Juhtimisseadmete sitted

PC28805—UN—29AUG22
Juhtseadiste seadistus

Juhtseadiste satete rakendus konfigureerib ISOBUS-i
vOi masina voi todseadise funktsioonide juhtimiseks
kasutatud muud masina sisendid, SCV-d v6i muud
juhtseadised.

Juhtseadiste sitete avamine

1. Valige Men0d.

2. Valige kaart Rakendused.

3. Valige rakendus Juhtseadiste satted.

Juhtseadiste satete rakendus ja kasutatavad
seadistatavad sisendid séltuvat masina tllbist.
Juhtseadiste satete rakenduse lisateavet vt masina
kasutusjuhendist.

AL70325,00005A1-21-26SEP22
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Hooldus ja korrashoid

Ekraani puhastamine

TAHTIS: Ekraani puhastamise ajaks liilitage alati
toide viélja. To6 ajal ekraani puhastades voite
kogemata monele valikunupule vajutada.

Ekraani puhastamiseks katkestage toide ja puhkige
monitori pehme lapiga, millele on pihustatud
ammoniaaki mittesisaldavat puhastusvahendit, naiteks
John Deere’i klaasi- voi universaalset
puhastusvahendit.

DX,PC,CLEAN,DISP-21-210CT16

Tehaseandmete lahtestamine

Enne ekraani teisele kasutajale tleandmist tehke
tehaseandmete lahtestamine. Kénealune toiming on
I6plik ning eemaldab ekraanist kdik kasutajaandmed.
Kasutajaandmete hulka kuuluvad seadistus- ja
dokumenteerimisandmed, roolimisabi teave,
kogusummad ning kohandatud t66lehtede paigutused.
Aktiveerimisi, keele- ja piirkonnaseadeid ei Iahtestata.
Parast lahtestamist tuleb ststeem taaskaivitada.

Enne masina mitmist tuleb CommandCenteris teha 4.
pdlvkonna tehaseandmete Iahtestamine.

4. pdlvkonna universaalmonitori tehaseandmed tuleks
lahtestada enne ekraani muimist.

1. Valige Men0a.

PC21495—UN—04SEP15

Mentitii

2. Valige vahekaart Susteem.

System

"-1..,_‘_‘_\___._'_,...--"

PC21264—UN—12JUN15
Vahekaart Siisteem

3. Valige failihaldur.

. >

PC24753—UN—310CT17
Failihaldur

®

Sétted

4. Valige Satted.

PC20398—UN—09DEC14

5. Valige vahekaart Satted.

4 Settings

PC28671—UN—18MAR22
Vahekaart Sétted

6. Valige Kaivita tehaseandmete lahtestamine.

Begin Factory Reset

PC28672—UN—18MAR22
7. Jargige ekraanil kuvatavaid viipasid.

ch177nn,1685618029193-21-01JUN23
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Rikkeotsing

Siisteemitaaste

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

A—PIN-koodi taastamine

Sisteemitaaste pllab kasutaja andmeid kaitsta ja
salvestada. Susteemitaaste kaivitub, kui stisteem
tuvastab vastuolu, mis voib rikkuda kavandatud

funktsioone.

Kui ekraanil aktiveerub siisteemitaaste, kuvatakse 30-
sekundiline slisteemitaaste taimer. Stisteemitaaste
jatkamiseks votke hendust ettevétte John Deere
edasimuijaga ja esitage taastamise PIN-kood (A).

Taimeri aegumisel lllitub ekraan tagasi tavatdoreziimi.

VIN: TRW8235RL9F123456
PIN: PCG5MUAT0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

PC620654—UN—14MAY24

Tarkvara uuendamine nurjus

Ekraani VTV juhtprogrammi uuendamisel Service
ADVISOR-i abil nurjub uuendus Uhe jargmise
paigaldusvea téttu. Kui ilmneb paigaldusviga, ei saa

tarkvarauuendust programmeerida ja allalaadimine

Kui ekraanil jaab see kuva plsima, votke ihendust
ettevotte John Deere edasimiljaga ja esitage

taastamise PIN-kood (A).

bvvmsit,1715698463998-21-23MAY 24

nurjub.

Esineda vdivad jargmised Service ADVISOR-i vead.
Jargige soovitatavaid tegevusi.

MARKUS: Masina véi tidppispéllumajanduse rakendusi

ei saa silumise ajal kasutada. Silumishéive
I6petamiseks kulub 5—10 minutit. Kui see on tehtud,
saab klient té6tada, kuni edasimlilija ekspordib
silumise.

Veateate ID Pealkirja tekst Situatsioon Remondit66
AM.MO.1 Installimise viga limnes konflikt, mille t6ttu | LAHENDUS A.
allalaadimise nurjus. 1. Algsed toimingud
AM.MO.3 Installimise piirang John Deere nduab - Proovige uuesti installida.
autentimist, mis selles - Lahutage ja (ihendage ekraani akutoide, seejérel lillitage
tarkvarapaketis puudub. masin taastamise proovimiseks vétmest vilja ja sisse
AM.MO.4 Installimise viga Tarkvarauuenduse fail on - Uhendage toide tagasi ja kéivitage uuendus ilma USB-d
rikutud voi vale. sisestamata. Kiisimisel sisestage USB ja valige OK.
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Rikkeotsing

AM.MO.5 Installimise piirang Tarkvarauuenduse fail on | 2. USB-seadme ja pordi kontrollimine
rikutud voi vale. - Veenduge, et USB oleks diagnostika USB-pordis.
AM.MO.6 Installimise viga Protsessor ei tuvasta - Veenduge, et ekraan tuvastaks USB. MENUU >
USB-d. SUSTEEM > DIAGNOSTIKAKESKUS. EKRAANI
AM.MO.19 Installimised ja Stisteemil ei Gnnestunud RIISTVARA > USB-naidik
uuendused tarkvara installimisel Kui seda ei tuvastata, proovige teist USB-d véi
laadida vajalikku teavet. K . . N
— : ontrollige, kas esineb kriptimis-/
SA.MO.10 Installimise viga Tarkvarauuenduse fail on vorminguprobleeme
rikutud voi vale. )
SA.MO.11 Installimise piirang Tarkvarauuenduse fail on - Kontrollige USB-kaablit ja vajadusel asendage see.
rikutud voi vale. 3. Failide puhastamine ja tarkvarauuenduse taaslaadimine
- Sulgege Tarkvarahaldur.
- Kustutage jargmistest kohtadest sisu.
C:\sds\DisplayDependencies
C:\sds\payloadsn
- Taaslaadige ekraani VTV tarkvarauuendus Service
ADVISOR-ist uuesti alla.
- Vormindage USB umber ja veenduge, et tarkvarahaldur
avaneks automaatselt.
- Parast allalaadimist valige USB ja kldpsake valikut
Sinkrooni USB.
- Veenduge, et USB juurtasandil oleks JD
ekraaniuuenduste kaust JD Display Updates-JD 5.
SA.MO.7 Installimise viga USB-It ei leitud tarkvara. | LAHENDUS A.
® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
SA.MO.1 Installimised ja Protsessor ei tuvasta LAHENDUS A.
uuendused USB-d. ® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
SA.MO.2 Installimised ja Susteemil ei 6nnestunud | LAHENDUS A.
uuendused tarkvara installimisel ® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
laadida vajalikku teavet.
AM.MO.12 Installimise viga Slsteemil ei dnnestunud | LAHENDUS A.
tarkvara installimisel ® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
laadida vajalikku teavet.
AM.MO.11 Installimise viga Sisteemil ei dnnestunud | LAHENDUS B.
tarkvara installimisel 1. Minge kohta: Menuili > Siisteem > Failihaldur > Eksportimine
laadida vajalikku teavet. - Eksportige voi kustutage kdik saadaolevad andmed.
SA.MO.6 Installimise viga Ekraanil pole 2. Probleemi plsimisel tehke jargmist.
tarkvarauuenduse
?&Eﬁfd'm'seks piisavalt - Eksportige ja salvestage koik kliendi andmed.
' - Valige suvandid Menii > Slsteem > Failihaldur.
- Vajutage seadete ikooni (imar nupp noole ja punktiga
Ulemisel mustal banneril).
- Valige suvand Tehaseandmete taastamine.
AM.MO.9 Installimise viga Ekraanil puudub korralik | LAHENDUS C.
mobiilsidetihendus. e Kontrollige, kas ekraan sai ISOBUS VT kaudu
SA.MO.4 Installimise viga Tarkvara kauguuendus ei tarkvarauuenduse.
toiminud. ® Veenduge, et MTG kaudu oleks olemas tugev
SA.MO.5 Paigaldusviga (SA. Ekraanil puudub korralik mobiilsidedhendus.
MO.1 mobiilsidetihendus. Oodake 1-3 minutit, seejarel lilitage masin vélja ja sisse.
KAUGVERSIOON) Lisateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
SA.MO.8 Paigaldusviga (TEHASE | Ekraanil puudub korralik
TOORIIST / SA.7 mobiilsidelihendus.
KAUGVERSIOON)
SA.MO.9 Paigaldusviga (AINULT | Ekraanil puudub korralik
KAUGVERSIOON) mobiilsidelihendus.
AM.MO.25 Installimise viga Tarkvara on piiratud kuni | LAHENDUS D.

susteemitaaste
tegemiseni.

® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.
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Rikkeotsing

AM.MO.7 Installimise viga Silisteemi pinge on liiga LAHENDUS E.
madal, et jatkata tarkvara | ® Proovige tarkvara uuesti installida, kui siisteem on taielikult
installimist. laetud.

SA.MO.3 Installimised ja Tarkvarauuendus on juba | LAHENDUS F.

uuendused kaimas.

® Oodake, kuni programmeerimistoiming on I6petatud.

® Kui probleemi ilmnemisel pole programmeerimistoiming
pooleli, lahutage ja taastihendage ekraani akutoide, seejarel
lulitage masin taastamise proovimiseks vélja ja sisse.

® |isateavet vaadake rikkeotsingu materjalidest.

ZIDXK1X,1749805706573-21-17JUN25

Ekraani kohandatud konfiguratsioon

Ekraani kohandatud konfiguratsioone saab reguleerida
jaotises Tapsemad seadistused — kohandatud reziim
mitme ekraani konfiguratsioonis. Soovitatav on
reguleerida ekraane jargmiselt.

Ekraani satted > Menulu > Susteem > Ekraan ja heli >
Mitu ekraani > Redigeeri > Tapsemad seadistused.
Naide:

Allpool loetletud konfiguratsioonis on 4640 teie
tappispdllumajanduse ekraan/monitor ja kasutab
kilvikut ning 4600 on traktori ekraan/monitor:

4640 konfiguratsioonid
e Tappisviljeluse rakendused — SEES — PRIORITEET
1

® |[SOBUS tooseadise vaatur — SEES — PRIORITEET
1

® Soiduki siin - SEES — vaikimisi
® Task Controller — SEES — PRIORITEET 1
e Failiserver valjas — N/A

- Failiserveri saab markida mélemal ekraanil
valjalllitatuks

4600 konfiguratsioon
e Tappisviljeluse rakendused — VALJAS —
PRIORITEET 2

e |SOBUS tédseadise vaatur — VALJAS —
PRIORITEET 2

® Soiduki siin - SEES — vaikimisi
e Task Controller — VALJAS — PRIORITEET 2
e Failiserver valjas — N/A

- Failiserveri saab markida mélemal ekraanil
valjalulitatuks

MARKUS: Topeltekraan viitab konfiguratsioonidele,
mis hélmavad kahte protsessorit, nagu
CommandCenter + universaalne véi universaalne +
universaalne.

Mitu ekraani viitab seadistustele, mis sisaldavad
sekundaarset monitori, nagu CommandCenter +
lisaekraan véi universaalne + lisaekraan.

ZIDXK1X,1751029556756-21-27JUN25
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