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PriekSvards
PALDIES, ka izvélgjaties John Deere masinul!

Lai uzzinatu, ka pareizi apieties ar o masinu un
nodroSinat tas pareizu apkopi, rpigi IZLASIET SO
ROKASGRAMATU. Ja 30 prasibu neievérojat, var tikt
gltas traumas vai sabojats aprikojums. ST
rokasgramata un droSibas zimes uz masinas, var bat
pieejamas ari citas valodas. Lai pasuititu, atveriet vietni
www.techpubs.deere.com (Ag&Turf/JDPS), www.
johndeeretechinfo.com (C&F) vai sazinieties ar John
Deere izplatitaju.

ST ROKASGRAMATA IR UZSKATAMA par masinas
neatnemamu sastavdalu, un tai jabat masinas
pardoSanas komplekta.

MERI $aja rokasgramata ir noraditi gan metriskajas,
gan ASYV lietotajas mérvienibas. Lietojiet tikai pareizas
rezerves dalas un stiprindjumus. Metriskajiem un collu
stiprindjumiem var bt nepiecieSama Tpasa metriska vai
collu atsléga.

Apziméjumi LABA PUSE UN KREISA PUSE ir noteikti
attieciba pret masinu vai pievienotad agregata kustibas
virzienu, parvietojoties uz prieksu.

IERAKSTIET MASINAS IDENTIFIKACIJAS

NUMURU (PIN) paredzétaja vieta sadala Tehniskie dati
vai Masinas numuri. Rpigi registréjiet visus numurus;
tas palidzés atrast masinu tas nozagSanas gadijuma.
PIN informacija ir noderiga, pasutot detalas. Sos
identifikacijas numurus ieteicams glabat drosa vieta,
atseviski no masinas.

GARANTIJA tiek nodroSinata ka dala no John Deere
atbalsta programmas klientiem, kuri sava aprikojuma
ekspluataciju un apkopi veic atbilstosi aprakstam Saja
rokasgramata. Garantijas noteikumi ir izskaidroti
garantijas sertifikata vai pazinojuma, kuru jums jasanem
iegades laika.

81 garantija apliecina, ka John Deere savus
izstradajumus aizvietos ar jauniem, ja defekti tiks atklati
garantijas perioda laika. AtseviSkos gadijumos John
Deere nodroSina art uzlabojumus uz lauka, bieZi vien
bez papildu maksas klientam pat tad, ja ma3inas
garantijas laiks ir beidzies. Ja aprikojums ir lietots

Prec¢u zimes

nepareizi vai parveidots neatbilstodi sakotné&jiem
rdpnicas uzstadijumiem, garantija tiek anuléta un
uzlabojumu veikSana var tikt atteikta.

Ja neesat masinas sakotnéjais Tpasnieks, ieteicams
sazinaties ar vietéjo John Deere izplatitaju, lai informétu
to par §1s masinas sérijas numuru. Tas palidzés
uznémumam John Deere informét jds par problémam
vai veiktajiem masinas uzlabojumiem.

DX,|IFC5E-25-08SEP25

John Deere ir jusu riciba

TS201—UN—15APR13
Klientu apmierinatiba ir svariga John Deere.
Masu izplatitaji cenSas savlaicigi nodrosinat jas ar
efektivam rezerves dalam un apkopi:

» Apkope un rezerves dalas jusu aprikojuma
uzturéSanai.

» Apmacitti apkopes specialisti un nepiecieSamie riki
diagnostikai un remontam, lai veiktu jasu aprikojuma
apkopi.

* Pieejamas John Deere rezerves dalas, remonta
pakalpojumi un informacija par apkopi vai remontu.
Papildinformaciju, ludzu, skatiet vietné deere.com
vai deere.ca.

DX,IFC,JDS-25-30SEP25

Pre€u zZimes
APEX™ Deere & Company pre¢u zime
ArcGIS™ Esri precu zZime
AutoPath™ Deere & Company precu zime
AutoTrac™ Deere & Company precu zime
BeeLine™ Relish Technologies Ltd precu zime.
Bluetooth® Bluetooth SIG precu zZime
CommandARM™ Deere & Company pre€u zime
CommandCenter™ Deere & Company pre€u zime
CommandQuad™ Deere & Company precu zime
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CommandPro™ Deere & Company pre€u zime
e18™ Deere & Company pre€u zime
e23™ Deere & Company preéu zime
Efficiency Manager™ Deere & Company preéu zime
Field Doc™ Deere & Company preéu zime
GreenSeeker® Trimble Navigation Limited Corporation pre€u zime
GreenStar™ Deere & Company precu zime
Hagie™ Hagie Manufacturing Company precu zime
iGrade™ Deere & Company pre€u zime
IMS™ Deere & Company pre€u zime
iTEC™ Deere & Company pre€u zime
IVT™ Deere & Company preéu zime
JDLink™ Deere & Company preéu zime
Power Shift™ Deere & Company preéu zime
RowSense™ Deere & Company pre€u zime
SeedStar™ Deere & Company precu zime
See & Spray Deere & Company precu zime
Service ADVISOR™ Deere & Company pre€u zime
StarFire™ Deere & Company pre€u zime
StellarSupport™ Deere & Company pre€u zime
Trimble® Trimble precu zime

Wi-Fi® Wi-Fi Alliance pre€u zime

¢ch177nn,1685609353995-25-08JUN23

John Deere tehniskas informacijas
gramatnica

Saja dokumenta pilniba var neatspoguloties produkta
funkcionalitate, jo produkts var bat mainijies péc
dokumenta iespieSanas. Pirms uzsakt darbu izlasiet
jaunako Operatora rokasgramatu. Lai iegdtu tas
eksemplaru, sazinieties ar izplatitaju vai skatiet vietni
techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F-25-04AUG25

Operatora rokasgramata uz ekrana
4. paaudzes displeja operatora rokasgramata ir

pieejama uz displeja, Palidzibas centra lietotné. Skatiet
Palidziba uz ekrana Displeja ievada nodala.

AL70325,00005A6-25-07NOV19

Lejupieladéjiet programmatiiras izmainas

Parliecinieties, ka displejs ir atjauninats ar jaunako
programmatiru. Programmatiras izmainas pieejamas
lejupieladesanai no:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

CZ76372,000071E-25-17JUN14

4. paaudzes CommandCenter displeja komponenti

4. paaudzes CommandCenter™ displeja ietilpst talak noraditie komponenti.

Atbilstibas nosaukums

4600 Procesors — Daudz-Funkcionals kontrollers, integréts Tpasais serveris (IPVS)
4200 Procesors — Daudz-Funkcionals kontrollers, integréts Vidéja limena specifiskais serveris (IMVS)
4100 Procesors — Daudz-Funkcionals kontrollers, integréts Veértibu serveris (IPVS)

¢ch177nn,1685613981788-25-08JUN23
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Drosiba

levérojiet informaciju par drosibu

Drosibas noradijumu ievéro$sana

. T81389—UN—28JUN13
Sis ir bridindjuma un trauksmes simbols. Redzot So
simbolu uz masinas vai $aja lietoSanas instrukcija, tas
nozimé ka pastav bistamiba gat ievainojumus.

Sekoijiet visiem dro$ibas noradijumiem, ka art
visparigiem nelaimes gadijumu novérSanas
priekSrakstiem.

DX,ALERT-25-29SEP98

Izprotiet signalvardus

A BiSTAM

A SARGIES
A UZMANIES

TS187—25—30SEP88
Bridinajuma zimes ir papildinatas ar signalvardiem —
DANGER (briesmas), WARNING (bridinajums) un
CAUTION — (uzmanibu). Ar uzrakstu BRIESMAS tiek
apzimétas vietas vai zonas ar vislielako bistamibas
pakapi.
Bridinajuma zimes ar uzrakstu BRIESMAS vai BISTAMI
tiek novietotas specifiskas bistamas vietas. Bridinajuma
zimes ar uzrakstu UZMANIES norada uz visparigiem
uzmanibas pasakumiem. Bridinajuma zimes ar
uzrakstu UZMANIES, 3aja instrukcija pieveérs uzmanibu
droSibas noradijumiem.

DX,SIGNAL-25-03MAR93

TS201—UN—15APR13
Rapigi izlasiet visus drosibas zinojumus Saja
rokasgramata un uz masinas droSibas zimém. Uzturiet
droSibas zimes laba stavoklt. Nomainiet troksto$as vai
bojatas droSibas zZimes. Parliecinieties, vai jaunam
aprikojuma sastavdalam un rezerves dalam ir
pievienotas jaunakas droSibas zimes. Rezerves
droSibas zimes var iegadaties pie John Deere
izplatitaja.
Uz detalam un sastavdalam, kas sanemtas no
piegadatajiem, var bit ieklauta papildu droSibas
informacija, kura nav noradita $aja operatora
rokasgramata.

Izlasiet par maSinas un vadibas ieri€u pareizu lietoSanu.
Nelaujiet nevienam darboties bez apmacibas.

Uzturiet masinu atbilsto$a darba stavokli. Neatlauti
masinas parveidojumi var pasliktinat tas darbibu un/vai
droSibu un ietekmét masinas kalpo$anas ilgumu.

Ja jus nesaprotat kadu 3is rokasgramatas dalu un
nepiecieSama palidziba, sazinieties ar John Deere
izplatitaju.

DX,READ-25-01AUG22
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Drosiba

Drosibas pasakumi, veicot apkopi

TS218—UN—23AUG88
Pirms apkopes darbu uzsaks$anas jaiepazistas ar to
apjomu un secibu. Darba vietai ir jabit tirai un sausai.

ElloSanas, apkopes un reguléSanas darbus veikt tikai
tad, kad maSina stav. Parliecinieties, ka rokas, kajas un
apgerba gabali neatrodas kustigo dalu bistamajas
zonas. Izslédziet visas piedzinas sistémas un
iedarbiniet attiecigas vadibas ierices, lai nonemtu
spiedienu. Agregatu nolaidiet uz zemes. Apturiet
motoru. Iznemiet atslégu. Laujiet masinai atdzist.

Masinas detalas, kuras apkopes laika ir japacel,
atbalstiet, lai novérstu nelaimes gadijumus.

Vienmeér parliecinieties par visu detalu derigumu un
pareizu montazu. Bojajumus nekavéjoties noveérsiet.
Nolietotas vai bojatas detalas nomainiet. Notiriet
sméres, ellas vai netirumu paliekas.

reguléSanas vai metinaSanas darbu uzsak$anas pie
masinas vienmér atvienojiet akumulatoru masas vadu

().

Velkamiem pievienotajiem agregatiem atvienot
elektriskos savienojumus ar traktoru, pirms uzsakt
darbus pie to elektriskajam iekartam vai metinaSanas
darbus.

DX,SERV-25-17FEB99

Pareizi izmantot kapnes un margas

T133468—UN—15APR13
Lai pasargatos no kritieniem, iekapiet masina un
izkapiet no tas ar seju pret to. Nodrosiniet 3 punktu
saskari ar pakapieniem, rokturiem un margam.

Esiet seviSki uzmanigi, ja dubli, sniegs vai mitrums rada
slidenus apstaklus. Uzturiet pakapienus neaptraipitus ar
smérvielam vai ellam. Nekad neleciet, izkapjot no
masinas. Nekad neveiciet montazu vai demontazu, kad
masina parvietojas.

DX,WW,MOUNT-25-120CT11

Veiciet rapigu elektronisko komponentu un
savienojumu parbaudi

TS249—UN—23AUG88
Veicot elektronisko iekartu un mezglu montazu un
demontazu nokriSana var radit nopietnus ievainojumus.
Izmantojiet pacéléju vai platformu, lai atvieglotu piekluvi
montazas vietai. Izmantojiet droSu pamatni, ienemiet
stabilu stavokli un pieturieties. Nemontgjiet un
nedemontéjiet komponentes slapjos vai apledojuma
apstaklos.

Ja javeic instalacijas vai apkopes darbi RTK bazes
stacijas tornT vai citos augstu esoSos mezglos, uzticiet
tos sertificétiem augstkapéjiem.

Ja jamonté vai javeic apkopi globalas pozicionéSanas
sistémas uztvéréja tornim un iekartam, lietojiet pareizos
pacelSanas tehniskos lidzek|us un izmantojiet
paredzétos droSibas Ilidzeklus. Tornis ir smags un ta
apkope var bat apgratinata. Ja montazas vieta nav
pieejama no zemes vai apkopes platformas, montazu
javeic diviem cilvékiem.

DX,WW,RECEIVER-25-24AUG10
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Lietojiet elektronisko displeju pareizi

Elektroniskais displejs ir sekundara papildus ierice, kas
atvieglo operatoram darbibas uz lauka, palielina
komfortu un uzlabo vadibu. Displejs aptver plasu
funkcionalitati, to lieto daudzas, dazadas masinu
sistémas un to var lietot ar citam sekundaram iericém,
tadam ka rokas elektroniskas ierices.

Sekundara ierice ir jebkura ierice, kuras primara
izmanto$ana, nav ma$inas vadiSana. Operators
vienmeér ir atbildigs par droSu ekspluataciju un vadibu.

Lai noverstu savainojumus ekspluatéjot masinu:

® Novietojiet displeju atbilstoSi uzstadiSanas
instrukcijam. Parliecinieties, ka ierice ir pareizi
pievienota un netraucé vaditajam skatu vai

neapgratina masinas vadibu.

Nenovérsiet uzmanibu ar displeju. Saglab3jjiet
modribu. Pievérsiet uzmanibu masinai un apkartéjai
videi.

Nemainiet iestatijumus vai nelietojiet funkcijas, kas
prasa ilgstosu pievérSanos displeja vadibai kamér
masina parvietojas. Apturiet masinu drosa vieta un
novietojiet stavédanai pirms 8&du darbibu veikSanas.

Nekad neiestatit skalumu tik augstu, ka jus nevarat
dzirdét satiksmi arpusé un avarijas
transportlidzeklus.

Lai veicinatu droSu ekspluataciju, dazas displeja
funkcijas var tikt atslégtas, ja vien masina kustiba ir
ierobezota un/vai ir ievietota stavvietas rezima.
Parliecinieties, ka droSiba ir nodrosinata un nevar notikt
bojajumi, darbibas trauc&jumi vai naves gadijumi.

Izmantot tikai pieejamo displeja funkcionalitati, ja
apstakli lauj to dartt drodi un saskana ar sniegtajiem
noradijumiem. Vienmér kontrol&jiet braukSanas
droS8ibu, viet&jos procesus un celu satiksmes noteikumu
ieveéroSanu, kad lietojiet kadu sekundaro ierici.

DX,ELEC,DISPLAY-25-13JAN15

Drosa vadibas sistéemu lietoSana

Nelietojiet vadibas sistémas uz autoceliem. Pirms
uzbraukS8anas uz autocela vienmér

izsledziet (deaktivizéjiet) vadibas sistémas. Neméginiet
ieslégt (aktivizét) vadibas sistému, transportéjot pa
koplietoSanas celu.

Vadibas sistémas palidz operatoram efektivak lietot
masinu. Operators vienmeér ir atbildigs par masinas
brauk$anu un drosu lietoSanu. Vadibas sistémas
automatiski nekonstaté un nenovéers sadursmes ar
Skérsliem, masinam vai citiem transportlidzekliem.

Vadibas sistémas ietver ikvienu lietojumu, kas
nodroSina masinas stiréSanas automatizaciju. Tas
ietver, bet ne tikai, AutoTrac, iTEC, AutoTrac
pagrieziena automatizaciju, AutoTrac agregata vadibu

(pasivo), AutoTrac Universal, AutoTrac kontrolleri,
AutoTrac RowSense un Machine Sync.

Lai novérstu savainojuma iespéjas operatoram un
klatesoSajiem:
® Nekad neiekapiet vai neizkapiet no braucosas

masinas.

Parbaudiet, ka masina, agregats un vadibas sistéma

ir pareizi iestatrti.

Ja izmantojat iTEC™ AutoTrac pagrieziena

automatizaciju vai AutoTrac agregata vadibu

(pasivs), parbaudiet, vai ir definétas precizas

robezas.

Ja izmantojat Machine Sync, parbaudiet, vai

piekabes sakuma punkts ir kalibréts ar pietiekamu

atstatumu starp masinam.

® Uzmanieties un pievérsiet uzmanibu apkartéjai videi.

® Parnemiet stiréSanas vadibu, kad jaizvairas no

bistamam vietam uz lauka, klatesoSajiem cilvékiem,

aprikojuma vai citiem Skérsliem.

Partrauciet darbu, ja slikta redzamiba negativi

ietekmé jasu spéju vadit masinu vai saredzét

cilvekus vai 8kérSlus masinas marsruta.

Izvéloties masinas atrumu, nemiet véra apstak|us uz

lauka, redzamibu un masinas konfiguraciju.
ch177nn,1660716404585-25-23MAY 24

Pareiza drosibas jostas lietoSana

TS1729—UN—24MAY13
Sargieties no navéjoSas saspieSanas traumas masinas
apgasanas gadijuma.
ST masina ir aprikota ar pretapgasanas aizsargrami
(ROPS). LIETOJIET sédekla siksnu, kad stradajat ar
ROPS.

o Lietojiet fiksatoru un pievelciet sédekla siksnu
8kérsam kermenim.

levietojiet fiksatoru turétaja. Ir jadzird klikSkis.
Pievelciet sédekla siksnu, nofikséjiet un
parliecinieties, ka siksna ir pareizi nostiprinata.

Stingri uzlieciet droSibas siksnu pari gurniem.
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Ja ir bojajumu pazimes stiprinajumos, spradze, josta vai
spriegotaja, nomainiet visu drosibas jostas komplektu.

DroSibas jostu un stiprindjuma detalas parbaudiet
vismaz reizi gada. Grieziet véribu uz valigam
nostiprindjuma detalam vai jostas bojajumiem, ka
pieméram, iegriezumiem, pliksnadanos, neparasti
stipru nolietojumu, iekrasojumu vai noberzumiem.
Nomainiet tikai ar tadam rezerves dalam, kas atbilst
jasu masinas tehniskajiem datiem.

DX,ROPS1-25-22AUG13

leveérojiet drosu attalumu lidz hederiem

/

ES 118704

ES118704—UN—21MAR95
Izkapti, gliemeztransportieri, titavas un padeves rullus
to veicamo funkciju dé| nav iespéjams pilniba aizsegt.
Ekspluatacijas laika nestaviet 8o kustigo dalu tuvuma.
Pirms apkopes darbu veikSanas vai novérSot
iestréegSanas gadijumus, vienmér izslédziet galveno
sajagu un apturiet motoru, ka arT izvelciet aizdedzes
atslegu.

FX,CUT-25-21DEC90

Rindu sensoru tiriSana

A UZMANIBU: Sargieties no savainojumu
gusanas. APTURIET dzinéju, ieslédziet
stavbremzi un iznemiet aizdedzes atslégu.

S

TS696—UN—21SEP89

H90891—UN—26FEB08

A—Drosibas atduris

Paceliet hederi un nolaidiet dro8ibas aizturi (A) uz
hidrauliska cilindra kata.

Rindas sensors butu japarbauda katru dienu, lai
noskaidrotu, vai tas ir jatira. Materials, kas uzkrajies ap
sensoriem, var kavét brivu kustibu un negativi ietekmeéet
veiktspéju. Lai notiritu rindu sensorus, notirot netirumus
no sensoriem un vietu ap tiem. Parbaudiet, vai sensoru
kustibu neierobezo Skérsli.

Katru gadu parbaudiet, vai nav parmérigi nodiluSas
sensoru bukses un varpstas. Ja nepiecieSams,
nomainiet.

¢ch177nn,1687759031286-25-26 JUN23

Drosa traktora ekspluatacija

Nelaimes gadijumu risku var samazinat, ievérojot $adus
vienkarsus piesardzibas pasakumus:

® |zmantojiet traktoru tikai tam paredzétajiem darbiem,
pieméram, dazadu nomainamu lauksaimniecibai
paredzétu iekartu stumSanai, vilkSanai, ka vilcéju,
piedzinai un parvadasanai.

® Operatoriem jabat garigi un fiziski spéjigiem piek|at
vaditaja platformai un/vai vadibas iericém, ka ar1
pareizi un droSi ekspluatét masinu.

® Nekad nedarbiniet masinu, ja jums ir novérsta
uzmaniba, esat noguris, vai jums ir samazinatas
darba spéjas. Pareizai ma&inas ekspluatacijai
nepiecieSama vaditaja nedalita uzmaniba un
izpratne.

e Sis traktors nav paredzéts lieto$anai ka izklaidgjoss
transportiidzeklis.

® Pirms traktora ekspluatacijas izlasiet So operatora
rokasgramatu un ievérojiet rokasgramata un uz
traktora eso8as ekspluatacijas un droSibas
noradijumus.

® Sekojiet ekspluatacijas un balastédanas
instrukcijam, kas atrodamas LietoSanas instrukcija
par jisu agregatiem/paligiericEém, pieméram,
priekS&jiem iekravéejiem.

® |zpildiet noradijumus, kas izklastiti katras
uzmontéjamas vai piekabinamas masinas vai
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piekabes operatora rokasgramata. Nedarbiniet
traktora-mas$inas vai traktora-piekabes kombinaciju,
[T[dz nav izpildtti visi noradijumi.

Pirms iedarbinat dzin&ju vai veikt jebkadu darbibu,
parliecinieties, ka neviens neatrodas masinas,
pievienota agregata tuvuma vai ta darba zona.

Reguléjot agregatus, nestaviet tris punktu uzkares
un pacelo$as uzkares tuvuma (ja aprikots).

Turiet rokas, kajas un apgérbus pietiekama attaluma
no daladm ar mehanisko piedzinu.

Brauksanas noradijumi

Nekad neméginiet iekapt vai izkapt no braucosa
traktora.

Pirms transportlidzekla ekspluatacijas pabeidziet
jebkadu nepiecieSamo apmacibu.

NodroSiniet, ka visi bérni un nepiederosas personas
atrodas attalu no traktoriem un visa veida
aprikojuma.

Nekad nebrauciet ar traktoru, ja neesiet apsédies uz
John Deere apstiprinata sédekla un piespradzejies
ar droSibas jostu.

Visiem apvalkiem/aizsargiem ir jaatrodas savas
vietas.

Lietojiet atbilstoSus vizualos un skanas signalus, kad
darbojas uz koplietoSanas celiem.

® Pirms apstasanas parvietojieties uz cela malu.
® Pagriezoties vai darbinot masinu bistamos apstak|os

uz nelidzenas virsmas vai stavam nogazém,
samaziniet atrumu, lietojot atsevidkas bremzes.
Stabilitate samazinas, kad pievienoti agregati
atrodas augsta stavoklr.

Brauk3anai pa celiem sablokéjiet kopa bremzes
pedalus.

Apstadinot uz slipam virsmam, vairakkartigi
iedarbiniet un atbrivojiet bremzes.

Regulari notiriet dublusargus un pretSlakatu atlokus

(dublu atlokus), ja aprikoti. Pirms braukSanas pa
koplietoSanas celiem notiriet netirumus.

Apsildamais un ventileéjamais vaditaja sedeklis

Parkarsis sédekla silditajs var izraistt apdeguma
ievainojumus vai bojajumus sédeklim. Lai novérstu
apdegumu risku, ievérojiet piesardzibu, izmantojot
sédekla sildttaju ilgaku laiku, it Tpasi, ja operators
nevar sajust temperatiras izmainas vai sapes ar
adu. Nenovietojiet uz sédekla priekSmetus,
pieméram, segu, spilvenu, parsegu vai kadu lidzigu
priek8metu, kas var izraisit sédekla silditaja
parkar$anu.

Kravu vilk§ana

Esiet uzmanigi velkot un apturot smagu kravu.
Palielinoties atrumam un velkamajai slodzei, ka ar1
slipumos, masinas apstasanas cel$ pagarinas.
Velkama slodze (ar vai bez bremzém), kura prieks$

traktora ir par smagu vai kura tiek vilkta parak atri,
var klat nekontroléjama.

levérojiet aprikojuma un tam pieliktas slodzes kopéjo
svaru.

Pievienojiet velkamo slodzi tikai pie noradttajam
vilkSanas iericém, lai novérstu apgasanos uz
aizmuguri.

Novieto$ana un izkapSanas no traktora

Pirms demontazas, izslédziet SCV, atvienojiet
jagvarpstu, apturiet dzingju, nolaidiet agregatus/
aprikojumu uz zemes, novietojiet agregata/
aprikojuma vadibas ierices neitrala pozicija un drosi
ieslédziet stavvietas mehanismu, tostarp stavvietas
spradu un stavbremzi. Turklat, ja traktors tiek atstats
bez uzraudzibas, iznemiet atslégu.

Atstajot transmisiju parnesuma, kad dzinéjs ir
izslegts, NETIKS noveérsta traktora izkustéSanas.
Ja jugvarpsta vai agregats ir darbiba, netuvojieties
tiem.

Nesaciet masinas apkopi, kamér nav apstajusas
visas kustigas detalas.

Biezak izplatitie negadijumi
Traktora ekspluatacija nedro3a veida vai nepareiza ta

lietoSana var izraisit negadijumus. levérojiet bistamibu,
ko rada darbs ar traktoru.

Visbiezakie nelaimes gadijumi ar traktoriem ir:

Traktora apgasanas

Sadursmes ar motorizétiem transportlidzekliem
Nepareizas iedarbinaSanas metodes

SapiSanas spéka parvada varpstas

IzkriSanas no traktora

SaspieSana vai iespiléSana, veicot piekabinasanu

DX,WW,TRACTOR-25-08MAY 19
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Darbiniet agregata automatizacijas
sistemas drosi

PC13793—UN—25MAY 11
Nelietojiet agregata automatizacijas sistémas uz
autoceliem. Pirms uzbraukSanas uz autocela vienmer
izsleédziet (deaktivizéjiet) agregata automatizacijas
sistemas. Neméginiet ieslégt (aktivizét) agregata
automatizacijas sistému, transportéjot pa autocelu.

Agregata automatizacijas sistémas ir paredzétas, lai
palidzétu operatoram efektivak ekspluatét masinu lauka
darbos. Operators vienmér ir atbildigs par masinas
brauciena trajektoriju.

Agregata automatizacijas sistémas ietver jebkuru
lietojumu, kas automatizé agregata kustibu. Tas ietver,
bet var nebit ierobezots tikai ar iGrade un aktivu
agregata vadibu.Tas ietver, bet var nebut ierobezots
tikai ar iGrade un aktivu agregata vadibu.

Lai noverstu savainojuma iespéjas operatoram un
klatesosajiem:

e Parbaudiet, vai masina, agregats un automatizacijas

sistémas ir pareizi iestatiti.
e Uzmanieties un pievérsiet uzmanibu apkartéjai videi.
® Parnemiet maSinas vadibu, kad jaizvairas no
bistamam vietam uz lauka, klatesoSajiem cilvékiem,
aprikojuma vai citiem Skéersliem.
Partrauciet darbu, ja slikta redzamiba negativi
ietekmé jlsu spéju vadit masinu vai saredzét
cilvékus vai Skérslus masinas marsruta.

¢ch177nn,1685614057170-25-01JUN23

Augstspiediena Skidrumu bistamiba

X9811—UN—23AUG88
Regulari parbaudiet hidrauliskas $litenes — vismaz reizi
gada - vai nav sices, cilpas, iegriezumi, plaisajumi,
noberzumi, uzpatumi, korozija, izspiedusies apvijuma
stieple vai citas nodilumu vai bojajumu pazimes.

NodiluSos vai bojatos Slatenes mezglus nekavéjoties
nomainiet pret John Deere atzitam rezerves dalam.

Ar spiedienu izplustoSais Skidrums var izspiesties cauri
adai, radot smagus savainojumus.

Novérsiet briesmas, pirms hidraulikas vai citu
caurulvadu atvienoSanas izlidzinot spiedienu. Pirms
spiediena padoSanas pievelciet visus savienojumus.

Parbaudiet, vai nav suces, izmantojot kartona gabalu.
Aizsargajiet rokas un kermeni no augstspiediena
Skidrumiem.

Ja notiek negadijums, nekavéjoties griezieties pie arsta.
Ja kads skidrums ir nokluvis zem &das, tad dazu stundu
laika ir javeic kirurgiska brices tiriSana, citadi var rasties
gangréna. Arstiem, kuriem $ada veida traumas ir
svesas, jameklé uzzinas no kvalificétiem mediciniskiem
avotiem. Sada informacija anglu valoda ir iegistama
Deere & Company Medicinas Departmenta Molina,
llinoisa, ASV, zvanot pa talruni 1-800-822-8262 vai +1
309-748-5636.

DX,FLUID-25-120CT11

Izlasiet operatora rokasgramata esoso
informaciju par ISOBUS kontrolleriem

Papildus GreenStar lietojumiem So displeju iespéjams
izmantot ka displeja ierici jebkuram ISOBUS
kontrolleram, kas atbilst ISO 11783 standartam.
Displeja ietverta iespéja vadtt ISOBUS agregatus.
Lietojot to $ada veida, informaciju un vadibas funkcijas,
kas tiek paradrtas displeja, nodrosina ISOBUS
kontrollers, un par to ir atbildigs ISOBUS kontrollera
razotajs.

DaZas no 8Im funkcijam var radit apdraudéjumu
operatoram vai tuvuma eso$am personam. Pirms
lietoSanas izlasiet ISOBUS kontrollera razotaja
sastadito operatora rokasgramatu un ievérojiet visus
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rokasgramata un uz ISOBUS kontrollera esoSos
droSibas noradijumus.

PIEZIME: Uz ISOBUS attiecas ISO standarts 11783.

DX,WW,ISOBUS(T)-25-04APR22

Izvairieties no jebkadiem nelaimes
gadijumiem

D)
—

PC10857XW—UN—15APR13
Pirms masinas parvietoSanas parliecinieties, ka
masinas parvietoSanas cela neatrodas neviens cilvéks.
Apgriezieties un skatieties uz priekdu labakai
redzamibai. Ja aizmuguré ir apgratinata redzamiba vai
parvietoSana notiek slégtas telpas, nodroSiniet otru
personu, kas padod signalus.

Nepalaujieties uz kameru, lai noteiktu, vai aiz masinas
neatrodas cilvéki vai Skérsli. Sistéema var ietvert
ierobezojosus faktorus, ieskaitot tehniskos risinajumus,
vides aizsardzibas pasakumus un darbibas veidus.

DX,AVOID,BACKOVER,ACCIDENTS-25-30AUG10

Elektriska Soka un ugunsgréka novérsana

- ©

PC12631—UN—04JUN10
Ar akumulatoru darbinams aprikojums vai citas
elektriskas energijas avoti var izraistt elektriskas stravas
triecienu, dzirksteles vai lokus, ja rodas Tssavienojums.
Elektriskie Tssavienojumi var sasniegt pietiekami augstu
temperatiru, lai sadedzinatu cilvéku vai aizdedzinatu,
vai izkausétu vienkarsus materialus.

Lai noverstu kaitéjumu no elektriskas stravas trieciena,
apdegumiem vai potencialas ugunsbistamibas, vienmér
atvienojiet akumulatora jaudu vai citu elektroenergijas
avotu uz aprikojuma pirms uzstadiSanas vai apkopes
veikSanas:

® Nonemiet akumulatora zemé&juma (negativais
terminals [-]) skavu.
® Atvienojiet un iznemiet akumulatoru.

® |zsledziet galveno bateriju vai citu elektriska
barosanas avotu.

e Atvienojiet elektroenergijas avotu no aprikojuma.

Uzstadot elektrisko aprikojumu, izprotiet un ievérojiet
visus vietéjos noteikumus un likumus.

HC94949,0000487-25-27JAN14

Izvairieties no elektroparvades linijam

PC13658—UN—08NOV11
Masinas antena var bat uzstadita pietiekami augstu, lai
nonaktu saskaré ar zemu piekartiem elektribas
kabeliem. Izvairieties no smagas elektriska Soka
traumas:

® Turieties talak no visiem zemu piekartiem elektribas
kabeliem stradajot, vai transportéjot masinu.

HC94949,0000488-25-24JAN14
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Drosibas zimes

Drosibas bridinajums — konstatéts
AutoTrac

A\ BRIDINAJUMS

Konstatéta automatiskas vadibas sistéma.
Vadibas sistémas aktivizé3ana uz cela var
izraisit masinas kontroles zudumu.

Lai izvairitos no nopietnas traumas vai naves,
pirms uzbraukSanas uz autoceliem izslédziet
vadihas sistému.

PC27620—25—23APR20
Sis pazinojums paradas iedarbindSanas laika masinam,
kuras ir uzstadita automatiskas vadibas sistéma.

¢ch177nn,1685614175290-25-01JUN23

Drosibas bridinajums — Neizbraucama
robeza

A WARNING

Approaching Impassable Boundary
The planned path intersects with an impassable
area.

To avoid injury, evaluate surroundings. If
necessary, take control of machine.

(77 Check this box to disable impassable boundary notification for
') this field

PC661534—UN—01FEB25
AutoTrac pagrieziena automatizacija

Sis zinojums tiek paradits, kad masinas cel$ krustojas
ar neSkérsojamu robezu, kad ar aktivizéta AutoTrac
pagriezienu automatizacija.

¢ch177nn,1738560303121-25-02FEB25

Drosibas bridinajums — ISOBUS
kontrollers

A\ BRIDINAJUMS

Konstatéts ISOBUS kontrollers. Nepareiza
darbiba var izraisTt nejau3u masinas kustibu.

Lai izvairTtos no tuvuma3 esosas personas naves
vai nopietnas traumas, izprotiet, ka Sis displejs
regulé masinas funkcijas.

Izlasiet ISOBUS kontrollera Operatora
rokasgramatu,

. PC27622—25—11MAR20
Sis zinojums paradas, kad sistéma konstateé ISOBUS
kontrolleri. Papildu informaciju par ISOBUS
kontrolleriem skatit, operatora rokasgramatas nodala
Drosiba.

AL70325,0000563-25-210CT22

Drosibas bridinajums — ISO papildu
nepareiza darbiba

A\ BRIDINAJUMS

Nepareiza ekspluatacija var izraisit nejausu
agregata kustibu.

Lai novérstu smagas traumas vai naves risku
apkarteso3ajiem, parliecinieties, ka:

- lietotdji parzin, kura funkcija ir saistita ar
katru vadibas ierici;

- vadibas ierices ir atbilstosi markétas.

Lai iespé&jotu ISO papildier., atlasiet AKCEPTET.

. PC27623—25—11MAR20
Sis zinojums paradas, kad operators iesp&jo ISO
papildu vadibas ierici.

AL70325,0000564-25-210CT22
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Drosibas bridinajums — ISO papildu
konfiguracija

A\ BRIDINAJUMS

ISO papildier. konfiguracija mainTta.
Lai parskatitu konfiguraciju, dodieties uz
vadibas iericu iestatiSanas lapu.

Nepareiza ekspluatacija var izraisit nejausu
agregata kustibu.

Lai novérstu smagas traumas vai naves risku
apkarteso3ajiem, parliecinieties, ka:

- lietotaji parzin, kura funkcija ir saistita ar
katru vadibas ierici;

- vadibas ierices ir atbilstoSi markétas.

PC27624—25—11MAR20
Zinojums paradas, kad sistéma nosaka ISOBUS
kontrolleri ar ISO papildus funkcionalitati un (vai) ISO
papildu vadibas konfiguracija ir tikusi maintta darbibas
laika. Pieméram, papildus ievade vai ticis pievienots
agregats.

AL70325,0000565-25-210CT22

Drosibas bridinajums — sistemas
atsaknesana

A\ UZMANIBU

Sistémas atsaknésanas laika:

- visas lietojumprogr. tiks aizv. bez bridin.

- neparadisies sistémas pazin.

Lai novérstu traumas, parliecin., ka atsakn.
procesd masina atrodas stavé3ana.

Lai ieros. sistémas atsakn., izvélieties AKCEPTET.

. PC27625—25—11MAR20
Sis zinojums paradas, ja displejam rodas kluda, kas
prasa sistémas atsaknésanu.

AL70325,0000566-25-210CT22

Drosibas bridinajums — programmatiras
uzstadiSana

A UZMANIBU

Programmatiras instaléSanas laika:

-Visas programmas tiks aizvértas
- Sistémas pazinojumi netiks radrti

Lai novérstu traumas, parliecinieties, ka
masina novietota stavé3anas pozicija un visa
instalé3anas procesa laika tiek nodroZinata
elektriska strava.

PC27626—25—11MAR20
Sis zinojums paradas, kad sakas programmattras
uzstadisana.

AL70325,0000567-25-210CT22

leverojiet piesardzibu — sistémas
atritinasana

A UZMANIBU

Sistémas atrites laika:

-Visas programmas tiks aizvértas
- Sistémas pazinojumi netiks raditi

Lai novérstu traumas, parliecinieties, ka
masina novietota stavéSanas pozicija un visa
sistémas atrites procesa laika tiek nodro3inata
elektriska strava.

PC19763—25—07JUL14

PIEZIME: Sistémas atritinaana nav pieejama
programmataras versijai 10.5.230-89 un jaunakam.

lepriek$éjas programmatdra versijas Sis zinojums
netiek paradits Khmeru un Ukrainu valodas.

Sis zinojums paradas, kad sakas sistémas atritinaSana.

HC94949,00003A9-25-25APR17
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Normativa informacija

Datuma koda noteikSana

Datuma kods produkta etiketé tiek paradits, izmantojot
kddu no $Im metodém:

1. metode

4 JOHN DEERE i

XXXXX XXX Component Serial Number
} 9.9.9.9.0.0.0.0.9.6.0.¢.4

RO

RVICE P DATE CODE yYYYymmDD
MFG P/N X0 XO0000C-XX-X MADE IN XXX
\ DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS /

PC28833—UN—110CT22
Produkta uzlime 1. metode

YYYYMMDD

| S W S’
© ©

PC25149—UN—20DEC17
Datuma koda 1. metode

A—Datuma kods (izgatavosanas datums)
B—Ilzgatavosanas gads
C—lzgatavoSanas ménesis
D—Ilzgatavosanas diena

Izmantojiet datumu kodu (A) uz produkta etiketes, lai
noteiktu izgatavoSanas datumu. "GGGG" (B) norada

razoSanas gadu; "MM" (C) norada razoSanas ménesi;
"DD" (D) norada razoSanas dienu.

PIEZIME: Izgatavosanas ménesa skaitlis ir robeZas no
01 Iidz 12.

IzgatavoSanas dienas numurs ir robezas no 01 lidz
31.

Datuma kods
GGGG Izgatavo$anas gads | Piemérs:
2011, 2012, 2013....

MM Ménesa skaitlis Piemérs:
izgatavoSanai 01, 02, 03...12

DD Dienas skaitlis Piemérs:
izgatavosanas 01, 02, 03...31
ménesim

2. metode

a JOHN DEERE &

XXXXXXXX Component Serial Number
XXXXXXXKXXXXXX

LA

SERVICE P/N: XXXXXXX (A)DATE CODE Yyww
MFG P/N XX-XXXXXX-XX-X ~ MADE IN XXX
. DEERE & COMPANY, MOLINE, ILLINOIS P

PC28834—UN—110CT22
Produkta uzlime 2. metode

YY WW

PC26494—UN—08NOV18

Datuma koda 2. metode

A—Datuma kods (izgatavosSanas datums)
B—Ilzgatavosanas gads
C—lzgatavosanas nedéla

Izmantojiet datumu kodu (A) uz produkta etiketes, lai
noteiktu izgatavoSanas datumu. "YY" (B), nosaka
izgatavoSanas gadu, "WW" (C) nosaka izgatavoSanas
nedeélu.

PIEZIME: Izgatavo$anas nedélas numurs ir robeZas no
01 lidz 52.

Datuma kods
GG lzgatavoSanas gads | Piemérs:
11,12, 13....
NN Nedélas numurs Piemeérs:
izgatavoSanai 01, 02, 03...52

AL70325,000052D-25-110CT22
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Normativa informacija

Federala sakaru komisijas pazinojums

John Deere 10,4" monitors un 4600 procesors

Ar STm iericém jastrada tada veida, kadas tas piegada
John Deere Ag Management Solutions. Jebkadas
izmainas vai modifikacijas, kas veiktas 8Tm iericém bez
skaidras rakstiskas piekriSanas no John Deere Ag
Management Solutions puses, var liegt lietotajam
tiestbas izmantot So ierici.

ST ierice atbilst FCC 15. dalai. LietoSanu nosaka $adi
divi apstakli:
(1) ST ierice nedrikst izraistt nevélamus trauc&jumus un

(2) Sai iericei ir jauztver jebkadi traucgjumi, tostarp tadi
traucéjumi, kas var izraisit nevélamu ierices darbibu.

St ierice ir parbaudita, un ir konstatéta tas atbilstiba B
klases digitalo ieriCu ierobezojumiem saskana ar FCC
noteikumu 15. dalu. Sie ierobezojumi ir paredzéti, lai
nodrosinatu pietiekamu aizsardzibu pret nevélamiem
traucéjumiem dzivojamas telpas. Stierice rada, izmanto

Eirazijas Ekonomiska savieniba — EES

un var izstarot radiofrekvencu energiju, un, ja ierice
netiek uzstadita un netiek lietota saskana ar
noradijumiem, ta var izraisit nevélamus radiosakaru
traucéjumus. Tomér nav garantijas, ka konkrétaja
uzstadiSanas vieta $adi traucéjumi neradisies. Ja 81
ierice tomér izraisa nevélamus radiosakaru vai
televizijas uztverSanas trauc&jumus, ko var konstatét,
ierici izslédzot un ieslédzot, lietotajam ieteicams
meéginat novérst $os traucéjumus, veicot vienu vai
vairakas no darbibas, ka noradits talak.

® Pagrieziet uztveroSo antenu cita virziena vai
parvietojiet to.
e Palieliniet atstatumu starp aprikojumu un uztveréju.

® Pievienojiet S0 aprikojumu kadai kontaktligzdai
elektribas kédé, ar kuru nav savienots uztvergjs.

® Lai sanemtu palidzibu, sazinieties ar izplatitaju vai
pieredzéjusu radio/TV tehniki.

AL70325,00006A3-25-03AUG21

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Deere & Company

Moline, lllinois U.S.A

Made in USA

Limited Liability Company "John Deere Rus”

"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Model: Data Processing Unit 4600 Premium Processor, Model GUPS

MName and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye

PC25151—UN—20DEC17
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Normativa informacija

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

MHdopmauua o6 Msgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTEETCTEMA TpeGoBaHUAM TEXHUHECKNX PErlaMeHTOB
EBpazuiickoro skoHoMM4ecKoro cotoza (EA3C)

[TpowussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monwun, WWrat MnauHoiic, CLLUA

Moaens: Gnok o6paboTtku gaHHbIX 4600 Premium Processor, moaens GUPS
Cpoenaro s CLUA.

HavmeHOBaHWe W afpec yNoJHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA HA TEPPUTOPMK EBPasvIiCKOro skoHomu4eckoro cotoza (EAIC):
ObuecTeo ¢ orpaHWYeHHON oTBETCTBEHHOCTLHO " [oH Oup Pycs”

Appec:

142050, Poccua, Mockoeckaa obnacte, [lomogeaoeckuia paioH, r. lomoaeaoso, mukpopaiod "bensie ctonbul”, BnageHue
"Cknapaw 104," ctp. 2.

AR noTyIeHuA MEXHUTECKol Noddeprcku o0paaiimecs K Ouiepy, o0cIyHCUSAOWIEM) 6auly 0pZaHu3ayuio.

Eirazijas Ekonomiska savieniba — EES

PC25152—UN—20DEC17
AL70325,0000518-25-15NOV18

Eurasian Economic Union - EAC

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Manufacturer: Deere & Company
Moline, Illinois U.S.A

Model: John Deere 10.4 inch Monitor, Model G410
Made in Mexico

MName and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:
Limited Liability Company "John Deere Rus”

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovao district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district, vladenye
"Warehouse 104," Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL
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Normativa informacija

PC26491—UN—O08NOV18

EBpasuiicknii sKoHoMMUecKuMiA cotos (EAIC)

Mudopmauua ob sgenuax, KOTOpbie MMEKOT 3HaK COOTBETCTEMA TpeGoBaHMAM TeXHUYECKMX PeraMeHToB
Eepazmiickoro skoHomMM4ecKoro cotoza (EASC)

MNpoussoguTens: Komnanua Deere & Company
r. Monawn, Wrat Maaudoiic, CLLUA

Moaens: aucnaei 10.4 ToeapHbii 3Hak John Deere, mogens G410
CpoenaHo B MeKcuke.

HaumeHoBaHWe K aapec YNoNHOMOYEHHOTO NPEACTABUTENA Ha TEPPUTOPHMM EBPa3suiiCKOro SKOHOMUYeCKoro cotsa (EA3C):
OBwecTBo ¢ orpaHWYEHHOM OTBETCTBEHHOCTLHO "[I3oH [up Pyck”

Anpec:
142050, Poccua, Mockoeckana ofnacte, [lomogeaoBCKWIA paidoH, . loMmoaeaoso, MUKkpopaloH "bensle ctonbel”, BnageHue
"Cxnapm 104," ctp. 2.

Ana noayienun mexnudeckoi noddepiexu odpaaimecs K Ou1epy, 00CIyHCHEAIOWEMY 6AUlY OPZAHUIALUIO.

EAL

PC26492—UN—08NOV18
AL70325,0000510-25-13NOV18
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Eirazijas Ekonomiska savientba — EES

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5/G5Plus Processor

Model: G5CS

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

ERL

PC29166—UN—31JUL23
G5/G5™ procesors EES anglu valoda
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Normativa informacija

Eppasnidickuia 3xoHomudeckuin Colos

MudopMauua o NpoaykKuuM, WMelleid 3HaK cooTBeTCTBUA TpeboBaHWAM TeXHUUYeCKUX pernaMedToe EAIC
Warotoeutens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykt: MNpoueccop G5/G5Plus

Monenb: G5CS

3aeoa: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HaumeHoBaHWe W agpec YyNoNHOMOUYEHHOro NpeaAcTaBUuTena Ha TeppuTopruK EBpazrMincKoro KOHOMHUUYEeCKOoro
Cowza: Eepazunitickan rpynna Kazaxcrad

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaidoH KapaoTkens, yn. KasauT, a. 1/1, 4-i atax

OnAa nonyyeHua TeXHUYECKOW NoanepXKn obpawantece K annepy, obcnyxuBEaQwWeMy Bally opraH1zaumi.

EAL

PC20172—UN—31JUL23
G5/G5™S procesors EES krievu valoda
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Normativa informacija

Eypaanansik 3KOHOMUKaNbLIK 0AaK

EA30O TexHWKanblK WapTTapbiHblH TananTapelHa calikecTik benrici bap eHimaep Typanol aknapat
OHaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
BHiM: G5/G5Plus MNpoueccopbl

Ynri: G5CS

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypa3vanblK SKOHOMMKanNbIK OAaK ayMaFblHAaFbl YOKINeTTi eKinaiH ataybl MeH MeKeHXalbl: EBpasnanbik
Ton Kasakcrad

MekeHxalibl: ACTaHa Kanacbl, "KapasTken" wafblH ayaadbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapat, 4-kabat

TexHnKanelK, Kongay any ywin gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29177—UN—31JUL23
ct47125,1687121986532-25-31JUL23
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Eirazijas Ekonomiska savientba — EES

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5 Display

Model: G510

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #3035,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29167—UN—31JUL23
G5 displejs EES anglu valoda
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Eepaavickuin JkoHOMUYeCcKHWA Cowa

MHdopmauma 0 NPpoAYKUWK, UMELWeR 3HaK COOTBETCTBMA TpeboBaHUAM TexXHWYeCKMX pernamedTos EASC
WzroTtoBuTens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLLA
MpoaykT: Qucnnei GS

Moagene: G510

3aeon: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexkcuka

HavMeHoBaHWe W anpec YNonaHOMOYEHHOro NpeaAcTaBUTena Ha TeppuTopyuu EBpasnMicKoro KOHOMUYEeCKoro
Cowza: EBpasuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. Actada, MUKpopaioH KapaoTkens, yn. KazauT, a. 1/1, 4-id atax

[na nonyyeHmns TeXHUYeECKO noaaepxku ofipawaiTecs K aunepy, obcnyxusaowemy sawy opraHu3auuio.

ERL

PC29173—UN—31JUL23
G5 displejs EES krievu valoda
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Eypasuanblk, SKOHOMUKanNbIK 0fakx

EA2Q TexHWKansIK WApTTapbliHbiH TanantapbeiHa calkecTik benrici bap eHimaep Typanel aknapat
OuHgipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLU
OHiM: G5 aucnneii

Ynri: G510

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos byneeapbol #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

Eypazuanblk 3KOHOMWKaNLIK 04akK ayMafblHAarbl YaKineTTl ekingid ataybl MeH MeKeHXanbl: EBpazuancik
Ton KazakcraH

MekeH¥albl: AcTaHa Kanacobl, "KapaeTken" warbiH ayaaHbl, KasaHT keweci, 1/1 rumapar, 4-kKabat

TexHWKanslK, Kongay any ywid gunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29178—UN—31JUL23
ct47125,1690812055824-25-31JUL23
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Eirazijas Ekonomiska savientba — EES

Eurasian Economic Union

Information on products that have a mark of conformity with the requirements of the EAEU technical
regulations

Manufacturer: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, USA
Product: G5Plus Display

Model: G512

Factory: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305,

Parque Industrial Ferropuertos Torreon, Coahuila 27297 Mexico

Name and address of the authorized representative in the territory of the Eurasian Economic Union:
Eurasian Group Kazakhstan

Address: Astana City, Karaotkel Microdistrict, Kazant Street, Building 1/1, 4th Floor

For technical support, please contact your dealer.

EAL

PC29168—UN—31JUL23
G5™" displejs EES anglu valoda
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EBpasvmicKknmin IKkoHOMUYECKMA COo3a

Mudopmauma o NnpoayKUMK, UMEIOLER 3HAK COOTBETCTBUA TpeboBaHWAM TeXHMYeCKUX pernamendTos EA3C
HzroTtoButens: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, CLUA
Mpoaykr: Aucnner G5Plus

Mopene: G512

3ason: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Boulevard Ferropuertos #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mekcuka

HavmeHoBaHWe U agpec YNONHOMOUYEHHONO NPeaACcTaBUTENH Ha TEPPUTOpPUKM EBpasMAcKoro JKOHOMUMYECKOro
Cowza: Eepazuiickan rpynna KasaxcTaH

Anpec: r. AcTaHa, MMKpopaloH KapaoTkenb, yn. KasanT, 4. 1/1, 4-@A aTax

Ons nonydeHUs TEXHMYECKOW noaaepxkn obpawaiTech K avnepy, obcayxuBallWeMy Bally opraHWsauWio.

ERL

PC29174—UN—31JUL23
G5™s displejs EES krievu valoda
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Eypasuansiy 3kOHOMMKANLIK 08K

EASO TexHWKanbIK WapTTapbliHbIH TananTapbiHa caikecTik Genrici 6ap eHimaep Typansl aknapat
Buaipywi: Deere & Company, One John Deere Place, Moline, IL, 61265-8098, AKLL
BHiM: G5Plus Oucnneiti

Ynri: G512

3aybiT: Motores John Deere, S.A.DEC.V. (ISG-Torreon) Ferropuertos 6ynseapel #305, Parque Industrial
Ferropuertos Terreon, Coahuila 27297 Mexico

EypazuvanbiK 3KOHOMUKANBIK OflaK ayMarblHAaFbl YaKiNeTTi eKingiH ataybl MEH MeKeHXalbl: EBpasuanbik
Ton KasakcraH

MekeHKalibl: AcTaHa Kanacol, "KapaeTken" wafblH ayfaHbl, KazaHT keweci, 1/1 fumapart, 4-kabaTt

TexHUKanblK Kongay any ywid aunepre xabpnacbiHbi3.

ERL

PC29179—UN—31JUL23
ct47125,1690812064630-25-31JUL23
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ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: John Deere 4100 displejs, John Deere 4200 displejs
Modeli: GUVS, GUMS

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Masina atbilst §adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klientu atbalsta dienests

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Par Sis atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 12. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, ASV Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska
aparatira

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751441597202-25-02JUL25
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ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: 4600. modela procesors
Modeli: 4600, 4600 Premium serveris, GUPS

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas direktiva EMC 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klientu atbalsta dienests

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Par Sis atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 12. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska
aparatira

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751446934502-25-02JUL25
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ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: John Deere 8,4 collu monitors
Modeli: John Deere 8,4 collu monitors, John Deere 8,4 collu monitors F9, krasu, G408

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009 EN 13309: 2010-07

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klientu atbalsta dienests

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Par Sis atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 12. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska
aparatira

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447098524-25-02JUL25
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Normativa informacija

ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: John Deere 10,4 collu monitors
Modeli: 10,4 collu displejs, displejs JD 10,4 collu monitors, G410

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klientu atbalsta dienests

Impexstrale 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Par Sis atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 12. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska
aparatira

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751447261781-25-02JUL25
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Normativa informacija

ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: G5/G5™"® procesors
Modeli: G5CS

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums
Bistamo vielu ierobezojums 2011/65/ES Direktivas 7. paragrafs

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:

EN 55032

EN 55024

EN55035
EN ISO 14982

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG
Klientu atbalsta dienests

Impexstralle 3

D-69190 Walldorf
EUConformity@JohnDeere.com

Par S1s atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, 1A
Deklarésanas datums: 28. novembris, 2022 Vards, uzvards: Eric Rains

Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265 Nosaukums: Elektroniskas aparatlras inZenierijas
globalas nodalas vaditajs

DXCE01—UN—28APR09
ZIDXK1X,1751460675034-25-02JUL25

1118



Normativa informacija

ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: G5 displejs

Modelis(-li): G510

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Bistamo vielu ierobezojums 2011/65/ES Direktivas 7. paragrafs
Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Izstradajums atbilst talak minétajiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem.

EN 55032
EN 55024
EN 55035

EN ISO 14982

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klientu atbalsts
Impexstralle 3
D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Par S1s atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, 1A

Deklarésanas datums: 28. novembris, 2022
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663196089-25-01DEC22

Vards, uzvards: Eriks Reins

Nosaukums: Globalas elektroniskas aparatiiras
inzenierijas vaditajs
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Normativa informacija

ES atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkta nosaukums: G57'° displejs

Modelis(-i): G512

atbilst visiem zemak noradito direktivu nosacijumiem un pamatprasibam:

DIREKTIVA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Bistamo vielu ierobeZojums 2011/65/ES Direktivas 7. paragrafs
Elektromagnétiskas saderibas direktiva 2014/30/ES Direktivas Il pielikums

Izstradajums atbilst talak minétajiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem.

EN 55032
EN 55024
EN 55035

EN ISO 14982

Tas personas vards, uzvards un adrese Eiropas Kopiena, kura ir pilnvarota izstradat tehnisko dokumentaciju:

John Deere Walldorf GmbH & Co. KG

Klientu atbalsts
Impexstralle 3
D-69190 Walldorf

EUConformity@JohnDeere.com

Par S1s atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, 1A

Deklarésanas datums: 28. novembris, 2022
Razotne: Deere & Company, Moline, IL, 61265

DXCE01—UN—28APR09
ct47125,1669663208606-25-01DEC22

Vards, uzvards: Eriks Reins

Nosaukums: Globalas elektroniskas aparatiras
inzenierijas vaditajs
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Izstradajums: John Deere 4100 displejs, John Deere 4200 displejs
Modeli: GUVS, GUMS

atbilst visiem talak minétajiem Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un batiskajam prasibam.

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016/1091 2. grafiks, A modulis

Masina atbilst §adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009 EN55032

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste
EUConformity@JohnDeere.com

Par 8Ts atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 13. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson

Razotne: Deere & Company, Moline, IL, ASV Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska aparatira

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Apvienota
Karaliste

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Apvienota
Karaliste

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Apvienota Karaliste

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448090041-25-02JUL25
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Izstradajums: 4600. modela procesors
Modeli: 4600, 4600 Premium serveris, GUPS

atbilst visiem talak minétajiem Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un buatiskajam prasibam.

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016/1091 2. grafiks, A modulis

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:
John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste

EUConformity@JohnDeere.com

Par 8Ts atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi raZzotajs.
Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV
Deklarésanas datums: 13. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson

Razotne: Deere & Company, Moline, IL, ASV Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska aparatira

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Apvienota

Karaliste

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Apvienota

Karaliste

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Apvienota Karaliste

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448196363-25-02JUL25
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Izstradajums: John Deere 8,4 collu monitors
Modeli: John Deere 8,4 collu monitors, John Deere 8,4 collu monitors F9, krasu, G408

atbilst visiem talak minétajiem Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un batiskajam prasibam.

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016/1091 2. grafiks, A modulis

Masina atbilst §adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982: 2009 EN 13309: 2010-07

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste
EUConformity@JohnDeere.com

Par 8Ts atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 12. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson

Razotne: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska aparatira

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Apvienota
Karaliste

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Apvienota
Karaliste

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Apvienota Karaliste

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751448296271-25-02JUL25
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Izstradajums: John Deere 10,4 collu monitors
Modeli: 10,4 collu displejs, displejs JD 10,4 collu monitors, G410

atbilst visiem talak minétajiem Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un batiskajam prasibam.

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE

Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016/1091 2. grafiks, A modulis

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:
EN ISO 14982:2009

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:
John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste

EUConformity@JohnDeere.com

Par 8Ts atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi raZzotajs.
Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV
Deklarésanas datums: 15. aprilis 2021.gada Vards, uzvards: Scott Torgerson

Razotne: Deere & Company, Moline, IL, ASV Nosaukums: Piegades nodalas vaditajs, elektroniska aparatira

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd., Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, Apvienota

Karaliste

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd., Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, Apvienota

Karaliste

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Apvienota Karaliste

RXA0179545—UN—16APR21

ZIDXK1X,1751450330329-25-02JUL25
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Izstradajums: G5/G57"S procesors
Modeli: G5CS

atbilst visiem talak minétajiem Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un batiskajam prasibam.

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016/1091 2. grafiks, A modulis
Par daZu bistamu vielu izmantoSanas S.I. 2012/3032 2. dala, 12. sadala
ierobezoSanu elektriskas un elektroniskas
iekartas

Masina atbilst $adiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem:

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 LVv55024
EN55035

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste

EUConformity@JohnDeere.com

Par $1s atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 2022. gada 28. novembris Vards, uzvards: Eric Rains

Razotne: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nosaukums: Elektroniskas aparatiras globalads nodalas menedZeris

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, United Kingdom

(Apvienota Karaliste)

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, United

Kingdom (Apvienota Karaliste)

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Apvienota Karaliste

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1751554708149-25-03JUL25
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkts: G5 displejs
Modelis(-li): G510

atbilst visiem zemak minéto Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un bdtiskajam prasibam:

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016 / 1091 2. grafiks, A modulis
lerobezojumi zindmu bistamu vielu S.I1. 2012 / 3032 2. dala, 12. sadala

izmantoSanai elektriskajas un elektroniskajas
iekartas

Izstradajums atbilst talak minétajiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem.

EN55032

EN55024

EN55035
EN ISO 14982

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste
EUConformity@JohnDeere.com

Par 8is atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.
Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 2022. gada 28. novembris Vards, uzvards: Eriks Reins

Razotne: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nosaukums: Elektroniskas aparatiras globalas nodalas menedzeris

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, United Kingdom

(Apvienota Karaliste)

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, United

Kingdom (Apvienota Karaliste)

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,

Apvienota Karaliste

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663251172-25-01DEC22
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Normativa informacija

Apvienotas Karalistes atbilstibas deklaracija

Deere & Company
Moline, llinoisa, ASV

81 dokumenta parakstitajs apliecina, ka:

Produkts: G5™'"® displejs
Modelis(-li): G512

atbilst visiem zemak minéto Apvienotas Karalistes noteikumu nosacijumiem un bdtiskajam prasibam:

REGULA NUMURS SERTIFIKACIJAS METODE
Elektromagnétiskas saderibas noteikumi S.1. 2016 / 1091 2. grafiks, A modulis
lerobezojumi zinamu bistamu vielu S.I1. 2012 / 3032 2. dala, 12. sadala
izmantoSanai elektriskajas un elektroniskajas
iekartas

Izstradajums atbilst talak minétajiem standartiem un/vai citiem normativiem dokumentiem.

EN ISO 14982 EN55032
1ISO 13766-1 EN55024
EN55035

Tas personas uzvards un adrese, kura ir pilnvarota aizpildit tehniskas dokumentacijas failu:

John Deere Ltd.

Harby Road

Langar

Nottinghamshire

NG13 9HT

Apvienota Karaliste
EUConformity@JohnDeere.com

Par $1s atbilstibas deklaracijas izdoSanu atbild vienigi razotajs.

Deklarésanas vieta: Urbandale, lowa, ASV

Deklarésanas datums: 2022. gada 28. novembris Vards, uzvards: Eriks Reins

Razotne: Deere & Company, Moline, IL 61265 Nosaukums: Elektroniskas aparatiras globalads nodalas menedZeris

Lauksaimniecibas un komunalas tehnikas importétajs: John Deere Ltd- Harby Road, Langar, Nottinghamshire, NG13 9HT, United Kingdom
(Apvienota Karaliste)

Mezsaimniecibas tehnikas importétajs: John Deere Forestry Ltd- Carlisle Airport Industrial Estate, Carlisle, Cumbria, CA6 4NW, United
Kingdom (Apvienota Karaliste)

Konstrukciju importétajs: Wirtgen Limited, Wirtgen Group House, Overfield Park, Godfrey Drive, Newark, Nottinghamshire, NG24 2UA,
Apvienota Karaliste

UK
CA

RXA0179545—UN—16APR21
ct47125,1669663290093-25-01DEC22
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levadinformacija par displeju

Palidziba uz ekrana

® 0

PC15300—UN—19MAR13
Programma Palidzibas centrs un poga Informacija

Palidzibas centrs ir papildinajums drukatajai operatora
rokasgramatai. Pirms uzsakt darbu izlasiet operatora
rokasgramatas.

Palidzibas centra atvérSana

1. Atlasiet Izvélne.

2. Atlasiet sistémas cilni.

3. Atlasiet programmu Palidzibas centrs.

DX,PC,INTRO,HELP-25-17DEC15

4. paaudzes CommandCenter

John Deere 4. paaudzes CommandCenter displejs ir
izstradats maksimali atvieglotai lietoSanai un uzlabotai
veiktspéjai. Vienota programmatiras sistéma nodrosina
kopibu, kamér aparatiras opcijas piedava cenas un
funkcionalitates dazadibu. CommandCenter displejs ir
pievienots CommandARM displejam. Ir pieejamas 7,
8,4 un 10 collu displeja opcijas.

PIEZIME: Programmatira 4. paaudzes
CommandCenter atrodas uz procesora, bet ne
displeja.

4100 CommandCenter (7 collas)

———
(T57)

@

PC17356—UN—03DEC13
4100 CommandCenter

® |zpildes lapas moduli ir tadi pasi ka 10 collu displeja

® Lai apskatitu, saisnes izvéles taustini ir jaizvers.

4200 CommandCenter (8,4 collas) un
4600 CommandCenter (10 collas)

PC17355—UN—03DEC13
4200 un 4600 CommandCenter

® \/irsraksta rinda displeja redzama pasreizéja izpildes
lapa

® Plass statusa centrs nodroSina daudz informacijas

® Saisnes izvéles taustini vienmér ir redzami.

¢ch177nn,1685614419187-25-01JUN23

4. paaudzes CommandCenter procesors

4., paaudzes CommandCenter programmatira darbojas
procesora atseviski no displeja.

PIEZIME: Ir uzskaitita maksimala ietilpiba katram
procesoram. Atkariba no masinas konfiguracijas
daZas funkcijas var nebdt pieejamas.
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levadinformacija par displeju

PC25546—UN—19APR18

Procesors 4100 un 4200

PC25545—UN—19APR18

Procesors 4600

Procesors 4100 un 4200
® 1 video kameras ievade
e 1 USB iegja

e 1 Displeja izeja

4600 procesors

4 video kameras ieejas

4 USB ieejas

2 displeja izejas

Uzlabojams nakotnes programmam

¢ch177nn,1685614419134-25-01JUN23

Paplasinats monitors

2]w

-

[J

Samainisanas poga

PC28687—UN—25AUG22

PIEZIME: Paplasinato monitoru atbalsta tikai 4600
CommandCenter un 4640 universalais displejs.

Papla8inats monitors ir otrs displejs, kas paredzéts

otras aktivas izpildes lapas apliko3anai.

A UZMANIBU: Sargieties no savainojumu
gusanas. Parliecinieties, ka masina ir iestatita

stavéSanas rezima un visa instalacijas procesa

laika tiek nodrosinata elektriska barosana. Kad

restarte displeju:

Visam aplikacijam jabut novaktam.
Netiek paraditi sistémas pazinojumi.

PIEZIME: Pabeidziet darbu visos iesaktajos laukos,
pirms sekundara displeja uzstadisanas vai
atvienosanas.

Kad sekundarais displejs ir konstatéts vai nonemts, ir
nepiecieSama sistémas atsaknesana.

PIEZIME: Paplasinats monitorings neatbalsta divu
palaistu lapu skatiSanu viena un taja pasa vadibas
bloka vienlaikus.

Lai parsatitu aktivo izpildes lapu uz sekundaro displeju,
atlasiet trajektorijas samainisas pogu. PaplaSinataja
monitora visas parstitas izpildes lapas paliks aktivas.
Nakama izpildes lapa aktivaja kopa klis par aktivu
izpildes lapu priméaraja displeja.

Spéja ritinat caur izpildes lapam primaraja displeja
paliek iespéjota; tomér uz sekundaro displeju
parvietotajai izpildes lapai tiek iznemta no rotacijas.
Atlasiet Mijmainas pogu atkartoti, lai samainitu aktivas
izpildes lapas starp displejiem.

ch177nn,1685614447116-25-28JUN23
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Izpildes lapas struktiira

30.0001t
Track Spaing

u]uJ

.0 in
il shift Increment

MY

PC17353—UN—03DEC13
8,4 collu (4200) un (4600) 10 collu displeja izpildes lapa

Track Spating
Shift Track

PC17354—UN—03DEC13
7 collu (4100) displeja izpildes lapa

A—Ilzvélne

B—Saisnes izvéles taustini

C—Nakamas vai ieprieksejas izpildes lapas pogas
D—Statusa centrs

E—Ilzpildes lapa

F—Virsraksta josla / izpildes lapas atlase

Izvélné (A) tiek paradits visu displeja un masina
instaléto lietojumprogrammu saraksts.

Saisnes izvéles taustin$ (B) nodroSina atru pieeju pie
bieZi lietojamam programmam un funkcijam. 7 collu
displeja, paraditas izvéles pogas, lai paraditu displeja
atras piekluves programmtaustinus.

Nakamas un iepriekséjas izpildes lapas pogas (C)
izmanto, lai Skirstitu izpildes lapas.

Izvélieties zonu, paraditu (D) displeja Status Center.
Svariga informacija displeja funkcijam ir izgaismota,
tada ka GPS signala stiprums un pieejamo datu
komplekts.

Izpildes lapa (E) konfiguréta, lietojot izkartojuma
parvaldnieka lietotni.
8,4 un 10 collu displejos nospiediet virsraksta joslu

(F), lai paradrttu lapu lzpildes lapas atlase. Atlasiet
vélamo izpildes lapu no pieejamo lapu saraksta.

(Skatiet programmu Izkartojuma parvaldnieks, lai
uzzinatu par izpildes lapas pielagosanu.)

DX,PC,INTRO,RUNPAGE-25-30APR18

Statusa centrs

®

PC17275—UN—13AUG13

A—38,4 un 10 collu displeja statusa centrs
B—7 collu displeja statusa centrs

Statusa centrs izgaismo svarigu informaciju displeja
funkcijam, pieméram, GPS signala stiprums un
pazinojumi. Tas ir novietots virsraksta josla 8,4 un 10
collu displejos un apak3géja kreisaja stari 7 collu displeja.

Izvélieties statusa centru, lai paraditu papildus
informaciju nolaizama lodzina. Paplasinats Status
Center nodroSina atru piekluvi pie pazinojumiem un
iestatijumiem.

PIEZIME: Datuma un laika un datu uzglabasanu
vienmér parada Status Center displeja.
Papildus informacija tiek paradita atkaribad no
masinas konfiguracijas un pazinojumiem.

DX,PC,INTRO,STATUS-25-23APR18

Saisnes izvéles taustini

PC17276—UN—13AUG13
A—Saisnes izvéles taustini

Salsnes izvéles taustini (A) parada statusa informaciju
un nodrosina atru piekluvi pie lietojumprogammas
funkcijam.

«

PC17277—UN—13AUG13
B—7 collu displeja izvérSanas poga

Izvéles taustini ir vienmér redzami 8,4 un 10 collu
displeju apaksdala. Lai 7 collu displeja paradrttu izvéles
taustinus, atlasiet izvérSanas pogu (B).
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levadinformacija par displeju

(Lai uzzinatu informaciju par saisnu joslas pielagosanu,
skatiet programmu Izvietojuma parvaldnieks.)

DX,PC,INTRO,SHORTCUTBAR-25-23APR18

Izvelne

PC28688—UN—25AUG22
Poga Izvélne

Atlasot pogu “Menu” (Izvélne), tiek paradits visu displeja
un masina instaléto lietojumprogrammu saraksts.
Atlasiet kreisas puses cilnes, lai redzétu dazadas
lietotnu grupas.

PIEZIME: Pieejamas programmas ir atkarigas no
masinas konfiguracijas.

ct47125,1663940824410-25-26SEP22

Bazes aktivizéSana

Lai ekspluatétu 4. paaudzes displeju, nepiecieSama
bazes aktivizacija.

Sazinieties ar savu John Deere izplatitaju, lai parsatitu
Basics informaciju no nestradajosa displeja uz jauno.
Ja displejam nav pamata aktivizacijas, piekluve
sekojosam lietotném ir ierobezota:

® Programmatiras parvaldnieks

Valoda un mérvienibas
Failu parvaldnieks
Displejs un skana
Diagnostikas centrs

PIEZIME: Datus nevar eksportét, ja nav Basic (bazes)
aktivizacijas.

AL70325,0000590-25-06NOV19

Papildu aktivizéSanas

PIEZIME: Programmatiras aktivizé$ana nav-
parnesama, ja aprikojums ir pazudis vai nozagts.

Papildu aktivizacijas ir nepiecieS8amas, lai atblokétu
displeja papildus funkcijas. Aktivizacijas var atrast,
atlasot pogu Izvélne > cilni Sistéma > lietotni
Programmu parvaldnieks > cilni Aktivizacijas.

Ir pieejamas Sadas aktivizacijas:

AutoPath

AutoTrac

AutoTrac pagriezienu automatizacija
AutoTrac RowSense

Data Sync

Agregata vadiba

Datu koplietoSana lauka

Machine Sync

Sekciju vadiba

Lai iegadatos aktivizacijas, sazinieties ar John Deere
izplatitaju.

ch177nn,1685614480351-25-01JUN23

Demonstracijas aktivizéSana

Programmatiras parvaldnieka lietotné, ir pieejama
demonstracijas aktivésana, lai izméginatu funkcijas
displeja. Zila gaisma blakus funkcijai norada, ka ir
ieslégta demonstracija.

Demonstracija ir pieejama rdpnica ir iestatita 15 stundu
izmantoSanai. Pieméram, AutoTrac demonstracija
uzsak laika atskaiti tikai, kad ta ieslégta.

¢ch177nn,1685614480317-25-01JUN23
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Displejs un skana

Displejs un skana

N -

PC28689—UN—25AUG22
Displejs un skana

Programma Displeja un skana regulé displeja spilgtuma
un skanas limeni.

Ja pievienoti vairaki daudzi displeji, lietojiet So lietotni,
lai konfigurétu, kada funkcija tiek paraditas katra
displeja.

Ja pieskarieni skarienekranam netiek registréti konkréta
apgabala, lietojiet funkciju Skarienekrana kalibréSana,
lai atjaunotu ekranu.

PIEZIME: 4. paaudzes displejos tiek izmantoti rezistivi
skarienekrani, kas ir saderigi ar standarta irbufiem.
Iznémumi: 4200. un 4240. modela monitoros tiek
izmantots kapacitivs skarienjutigums lietosanai ar
pirkstu, kapacitivu irbuli vai citu vaditspéjigu
ievades lidzekli.

Navigacija uz Displejs un skana

1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet sistémas cilni.

3. Atlasiet lietotni Displejs un skana.

ZIDXK1X,1749797261526-25-13JUN25

Spilgtums
Spilgtuma un krasu rezims

o Automatiskais rezZims

Automatiskais rezims tiek ieteikts iestatiSanai. Tas
sinhronizé displeja spilgtumu ar kabines apgaismojuma
slédzi. Ja kabines gaisma ir off, displejs ir dienas
reZima. Ja kabines gaisma ir on, displejs ir nakts

rezima.

PC15319—UN—20MAY 13

e Dienas un nakts reZimi

v Ay
- Lad
*@:

5

A—Dienas rezims
B—Nakts rezims

Izvélieties jebkuru reZimu, lai novérstu displeja
spilgtuma sinhronizaciju ar kabines gaismas slédzi.

PIEZIME: Izvélétais reZims neiespaido otra displeja
spilgtumu. lestatiet otra displeja spilgtumu,
izmantojot ta iestatijumus.

Spilgtuma iestatijumi

PC15320—UN—20MAY 13

®

A—Dienas iestatijumi
B—Nakts iestatijumi

Atlasiet kddu no iestatiSanas pogam, lai paraditu
uznirstoSo lapu atbilsto$ajam spilgtuma rezimam.

LAy
-O-
‘@
mnmn
PC15321—UN—20MAY 13

© €+

C—Displeja spilgtums
D—Kabines spilgtums

Atkariba no rezima, kas atlasits ar iestatiSanas pogu,
iereguléjiet displeja un kabines spilgtumu, izmantojot
pogas plus (+) un minus (-).

DX,PC,DISP,BRIGHT-25-07APR17

Paradit skalumu

Skana

PC15322—UN—20MAY 13

Mainiet displeja skalumu, izmantojot palielinaSanas (+)
vai samazinasanas () pogu.

DX,PC,DISP,SOUND-25-21DEC15

Vairaki displeji

5

Vairaki displeji

PC28690—UN—25AUG22
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Displejs un skana

PIEZIME: Vairaki displeja atbalsti atskiras atkariba no
masinas. Informaciju par konkrétu masinas
saderibu skatiet 4. paaudzes displeja saderibas
dokumentacija StellarSupport timekla vietné.

PIEZIME: Kad tiek konstatéts otrs GreenStar displejs,
4. paaudzes operétajsistemas programmatira veic
2015-1 (8.12.2500-17) atjauningjumu un nekad
neatspéjo Precision Ag programmas. Lai ar $Tm
programmatdras versijam darbinatu Precision Ag
funkcijas uz 4. paaudzes CommandCenter,
atvienojiet GreenStar displeju kabiné.

4. paaudzes CommandCenter var konfigurét darbibai ar
zemak minétajiem John Deere displejiem, kas
piestiprinati stira balstam.

® GreenStar 3 2630 displejs
® 4240. modela universalais displejs
® 4640. modela universalais displejs

Dazas lietotnes, pieméram, AutoTrac nevar vienlaikus
izmantot abos displejos.

AktivizéSanas nav parsutamas starp displejiem.
Otrajam displejam jaietver savas aktivizéSanas, lai
spétu darboties ar AMS lietojumprogrammam.

Ir nepiecieSama papildu aparatdra, lai izmantotu
vairakus displejus. Lai sanemtu informaciju, sazinieties
ar savu John Deere izplatitaju.

PC23195—UN—180CT16
4640. modela universalais displejs

GreenStar 3. paaudzes vai 4. paaudzes displeja
uzstadiSana

PIEZIME: lespéjojiet Precision Ag lietotnes (GreenStar
vai AMS) tikai viena displeja. Vadibas un citas
lietotnes nedarbosies pareizi, ja uz vairakiem
displejiem iespéjos Precision Ag lietotnes.

1. Parliecinieties, ka atslégas slédzis un
CommandCenter ir izslégti.

2. Pievienojiet displeja vadojumu pie stira statna
savienotaja un 26 tapu displeja savienotaja displeja
aizmugure.

3. leslédziet aizdedzes atslégu.

4. CommandCenter meklé otro displeju uz agregata
CAN kopnes aptuveni 60 sekundes. Ja
CommandCenter ieprieks bija primara displeja
rezima, tas parada pazinojumu "Konstatéti vairaki
displeji".

5. Atlasiet iepriek$éjo konfiguracijas iestatijumu:
Primarais displejs

e NELIETOJIET $o0 opciju $aja scenarija. So rezZimu
lieto tikai tad, ja nav uzstadits sekundarais
displejs.

Vairaki displeji — agregata skatitajs

® Precision Ag lietotnes paradas otraja displeja.

® |SOBUS agregati tiek paraditi CommandCenter
vai otraja displeja atkariba no agregata
"Nakamais VT displejs" iestatljuma.

PIEZIME: Ja ISOBUS agregatam nav "Nakamais VT
displejs" funkcijas, agregats paradas taja
displeja, kas tiek ieslégts pirmais.

Papildu iestatiSana

e Manuala konfiguracijas iestatisana.

6. Lai saglabatu iestatljumus, vairakas reizes pagrieziet
aizdedzes atslégu izslégta un ieslégta pozicija.

Kad tiek mainiti displeja iestatijumi, otrajam
displejam javeic atbilstoSas izmainas.

Ja ir izvéléts primarais displeja rezims, vai nu
atspéjojiet GreenStar, uzdevumu kontrolleri un
agregatu kopnes virtualo terminali (VT) uz cita
displeja, vai atvienojiet citu displeju.

Lai piekldtu vairaku displeju iestatijumiem uz 4240
vai 4640 universala displeja, atlasiet pogu Izvélne >
cilni Sistéma > lietotni Displejs un Skana > cilni
Vairaki displeji.

Lai piekldtu vairakiem displeja iestatijumiem
GreenStar 3 displeja, atlasiet pogu Izvélne > pogu
Displejs > pogu Diagnostika > cilni Vairaki displeji.

3. vai 4. paaudzes GreenStar displeja nonemsana

1. Parliecinieties, ka atslégas slédzis un
CommandCenter ir izslégti.

2. Nonemiet displeja vadojumu no 26 tapu displeja
savienotaja displeja aizmuguré.

3. leslédziet aizdedzes atslégu.

4. CommandCenter meklé otru displeju uz agregata

CAN kopnes aptuveni 2—3 mindtes. Ja
CommandCenter iepriek$ bija Vairaku displeju
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Displejs un skana

reZzima, tas parada zinojumu "Otrais displejs nav
atrasts".

5. Lai saglabatu iestatijumus, vairakas reizes pagrieziet
aizdedzes atslégu izslégta un ieslégta pozicija.

TreS8as personas displeja nonem$ana

1. Parliecinieties, ka atslégas slédzis un

CommandCenter ir izslégti.

. Nonemiet displeja vadojumu no tre$as personas
displeja.

Pagrieziet atslégas slédzi ieslégta pozicija.

4. CommandCenter displejs meklé otru displeju uz
agregata CAN kopnes aptuveni 2—3 mindtes. Ja
CommandCenter iepriek$ bija Vairaku displeju
reZzima, tas parada zinojumu "Otrais displejs nav
atrasts". Ja zinojums "Otrais displejs nav atrasts"
neparadas péc 3 minatém, izlaidiet darbibas Iidz 5.
darbibai.

Nodrosiniet, lai CommandCenter batu Primara
displeja reZima un tre8as personas displejs batu
atvienots.

Lai saglabatu iestatijumus, vairakas reizes pagrieziet
aizdedzes atslégu izslégta un ieslégta pozicija.

¢ch177nn,1685614567146-25-01JUN23

Vairaku displeju iestatijumi
PIEZIME: NAV ieteicams mainit Sos iestatijumus.

Vairaki displeji masina bieZi tiek izmantoti, lai
operatoram vienlaikus sniegtu daZzada veida
informaciju, laujot labak vadit, uzraudzit, ka arT pienemt
[Emumus.

Ir divi vairaku displeju izmantoSanas veidi. Abi displeji
var bat Precision Ag displeji, vai arT viens no tiem var bat
Precision Ag displejs, bet otrs — papla$inatais monitors.
Vairaku displeja iestatijumu konfiguracija ir
nepiecieSama tikai tad, ja tiek izmantoti divi Precision
Ag displeji; paplasinatd monitora izmainas nav
nepiecieSamas.

8R traktoros, pieméram, tiek izmantoti vairaki displeji.
Sos displejus var iestatit divejadi.

1.CommandCenter ir ieblvéts ar papildu paplasinato
monitoru. Abi monitori darbojas ar vienu un to pasu
procesoru, tapéc nav nepiecieSams konfigurét
vairakus displeja iestatljumus.

2.CommandCenter ir savienots part ar G5 universalo
displeju. Katram displejam ir atseviSks procesors,
tapéc jakonfiguré vairaki displeja iestatijumi.

CommandCenter displejs ir primarais interfeiss, lai
uzraudzitu un vaditu masinas darbibu un paraditu
informaciju, pieméram, vadibas informaciju, masinas

iestatljumus, agregata vadibas iericu informaciju un
veiktspéjas datus. Paplasinato monitoru, kas parasti ir
uzstadits kabines labaja pusé, var izmantot, lai paraditu
papildu informaciju, pieméram, kameru plismas datus,
dokumentésanu, lauka kartéSanu vai diagnostikas
rikus.

Ja funkcijas nepiecieS8ams konfigurét atseviski,
ieslédziet un izslédziet funkcijas, izmantojot
parslégsanas slédzus. Péc tam katrai funkcijai atlasiet
prioritati.

Precision Ag lietotnes

Precision Ag lietotne ir displeja lietotne, kas izmanto
datos balstitus tehnologiskus risindjumus precizas
lauksaimniecibas vajadzibam. STs lietotnes ir
izstradatas, lai palidz&tu lauksaimniekiem pienemt
pardomatus Iémumus darbibas optimizéSanai.

Sis lietotnes |auj lauksaimniekiem apkopot reallaika
datus, izmantot lauka kartéSanu, analizét lauka
daudzveidibas datus un ieviest konkrétai vietai
pielagotu parvaldibas praksi, lai uzlabotu darba
razigumu, samazinatu izmantojamo materialu
izmaksas, samazinatu ietekmi uz vidi un uzlabotu
kopéjo saimniecibas darbibas ilgtspéju.

Izmantojiet Precision Ag lietotnes, lai palielinatu
efektivitati, pienemtu pardomatakus I@mumus un
panaktu labaku rezultatu.

Precision Ag lietotnes ietver AutoTrac, sekciju vadibu
un dokumentésanu.

ISOBUS agregata skatitajs

ISOBUS agregata skatitajs nosaka, vai
CommandCenter var paradrt virtuala terminala (VT)
interfeisus.

ISOBUS agregata skatitajs 2

PIEZIME: Ja paplasinatais monitors nav pievienots,
ISOBUS agregata skatitajs 2 (ISOBUS Implement
Viewer 2) parslégs ir pelékots.

ISOBUS agregata skatitajs 2 nosaka, vai
CommandCenter var paradit VT interfeisu paplasinataja
monitora.

ISOBUS sertificesana

ISOBUS sertifikacijas slédzis atspéjo originalo
GreenStar monitoru uz 4. paaudzes displeja. Lai
iespéjotu Originalo GreenStar monitora izmanto$anu,
izslédziet ISOBUS sertifikaciju.

Uzdevumu kontrolleris
SVARIGI: NEIESLEDZIET Precision Ag (GreenStar

vai AMS) lietotnes abiem displejiem. Vadiba vai
citas lietotnes nedarbosies pareizi.
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PIEZIME: ISOBUS agregata skatitajs arf ir pazistams
k& ISOBUS VT GreenStar 2 un GreenStar 3
displejos.

Uzdevumu kontrolleris (TC) nosaka, vai
CommandCenter var sitit un sanemt TC komandas ar
agregata vadibas blokiem. Tas ietver sekciju vadibas
zinojumus.

Failu serveris

PIEZIME: Izmantojot vairakus displejus, parliecinieties,
ka failu serveris (File Server) darbojas tikai viena
displeja.

Failu serveris apmaina failus vai patvaligos datus starp
masinu un agregatu, pieméram, konfiguracijas failus,
méslojumu tabulas un valodas failus.

Failu servera darbibai ir nepiecieSams USB disks. No
agregata sutitie dati tiek glabati mapé ar nosaukumu
Fileserver (Failu serveris) USB diska.

Prioritates iestatiSana

PIEZIME: Lai skatitu prioritati katra displeja, statusa
centra atlasiet virtuala terminala pogu.

Prioritates iestatijums, kas pazistams art ka funkciju
instance (Function Instance), nosaka displeja prioritati,
kad tiek ieladétas dazadas funkcijas. Pieméram, ja
agregata skatitdjam CommandCenter ir 1. prioritate un
GreenStar 3 2630 ir 2. prioritate (Funkciju instance), tad
ISOBUS agregati vairums gadijumu paradas
CommandCenter.

ch177nn,1685614583368-25-23MAY 24

Displeja kalibresana

Skarienekrana kalibréSana var but nepiecieSama, ja
ekrans neregistré skarienu paredzétaja novietojuma.
Skarienekrans ir kalibréts rdpnica, un to nav jakalibré,
veicot regularu darbibu. Ja kalibréSana neatrisina
problému, sazinieties ar John Deere izplatitaju.

1. Atlasiet pogu Izvélne > cilni Sistéma > Displejs un
Skanas lietotne > cilne KalibréSana.

2. Atlasiet Sakt kalibréSanu.

3. Paradas lielais "X" un noradijumi, kas vada operatoru
caur kalibréSanas procesu.

4. Katru reizi, ja nospiez "X", noradijumi mainas, un "X"
parvietojas uz nakamo ekrana zonu.

PIEZIME: Ja skarienekrans nedarbojas, var lietot USB
peli. Pievienojiet peli pie displeja USB porta.

AL70325,00005F8-25-30JUL20
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Datums un laiks

Datums un laiks

Datums un laiks

PC28691—UN—25AUG22

Informacija par datumu un laiku tiek lietota visam
svarigam sistémas funkcijam. Seit ietilpst kladu
pazinojumi, aktivizacijas un datu ieraksti.

Datumu un laiku iestata automatiski, ja GPS resivers ir
pievienots un uztver pareizu signalu. Tada gadijuma
jaiestata tikai laika zonu.

PaSreizé&jais datums un laiks jebkura laika ir sanemams
no Statusa centra galvenas izpildes lapas augsa.

PIEZIME: Datuma un laika iestatijuma efekts ir preciza
datuma un laika apzimésana visas displeja un
desktopa programmataras.

Navigacija uz programmu Datums un laiks

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistéma.

3. Atlasiet lietojumprogrammu Datums un laiks.

ct47125,1663943359087-25-26SEP22

Pasreizéja datuma izmaina

PC15315—UN—15MAY13
A—Datumu iestata lietotajs
B—Datumu nosaka GPS

Datumu var izmaintt tikai tad, ja GPS nav pievienots vai
GPS signals nav pieejams. Citos gadijumos, GPS
signals iestata datumu.

Datuma formats nav atkarigs no GPS signala un to var
izmaintt jebkura laika.

1. lzvélieties dienu, ménesi, vai gadu.

2. Lietojiet tastatdru, lai ievaditu pareizu vértibu.

3. lzvélieties Done, veiktu izmainas, vai Cancel lai
atgrieztos iepriekSéeja lapa bez izmainam.

Datuma formats
1. lzvélieties datuma formata logu.

2. Atlasiet vélamo datuma formatu no saraksta.

3. Atlasiet Gatavs, lai pielietotu izmainas, vai Atcelt, lai

atgrieztos iepriekSé&ja lapa, nepielietojot izmainas.

DX,PC,DATE,DATE-25-21DEC15

Pasreizéja laika izmaina

[ d
@ “O

®

PC15316—UN—15MAY 13
A—Laiku iestata lietotajs
B—Laiku nosaka GPS

Pa3reizéjo laiku var izmainit tikai tad, ja GPS nav
pievienots vai GPS signals nav pieejams. Citos
gadijumos, GPS signals iestata laiku.

Laika zona un laika formats nav atkarigs no GPS
signala, un tos var izmainit jebkura laika.

1. lzvélieties stundu vai minates.
2. Lietojiet tastatdru, lai ievaditu pareizu vértibu.

3. lzvélieties Done, veiktu izmainas, vai Cancel lai
atgrieztos iepriekSéja lapa bez izmainam.

Laika zona

1. lzvélieties kontinentu vai okednu un tad nospiediet
Next.

2. lzvélieties valsti un nospiediet Next.

3. lzvélieties laika zonu un nospiediet Next.

4. Apstipriniet izvéléto laika zonu un nospiediet OK.
Laika formats

Lietojiet radio pogu, lai atlasTtu 12 stundu vai 24 stundu
laika formatu.

DX,PC,DATE, TIME-25-21DEC15
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Valoda un mervienibas

Valoda un meérvienibas

PC28692—UN—25AUG22
Valoda un mérvienibas

Programmu Valoda un mérvienibas izmanto, lai
nomainitu valodu, skaitlu formatu un mérvienibas.

Dazadi iestatijumi var tikt veikti abos displejos un
kontrolleros, kas tiek paraditi ISOBUS VT. Lai mainttu
iestatijumus, atlasiet kadu cilni.

Navigacija uz valodu uz mérvienibam

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistema.

3. Atlasiet programmu Valoda un mérvienibas.

ct47125,1663944930163-25-26SEP22

Valodas un mérvienibu iestatiSana

Displejs

Izvélieties valodu, numuru formatu, un mérvienibu no
lapas loga.

ISOBUS VT

Tas ir iesp&jams kontrollerim displeja iek§ ISOBUS VT,
lai butu dazaddas meérvienibas uz paréjas displeja dalas.
Parvietojiet Use Same Units of Measure as Display uz
ievades lapas loga prieks:

® Skaitlu formats

Attalums

Platiba

Tilpums

Svars

Temperatira

Spiediens

Spéks

lestatijumu saglabasana

Péc tam, kad veikt jaunie iestatijumi, nospiediet pogu
Save. Lai izmainas statos spéka, displejs ir jaatsakné.

DX,PC,LANG,SETTINGS-25-21DEC15
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Programmatiras parvaldnieks

Y

{

N -

PC28693—UN—25AUG22
Software Manager

Lietojiet programmatdras parvaldnieku, lai nomainttu
programmatdru, aktivizétu procesus un atrastu
programmatiras versiju detalas.

Navigacija pa programmatiiras parvaldnieku

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistema.

3. Izvélieties programmatiras parvaldnieka lietotni.
Programmatiras pakotnes

4. paaudzes displeja programmattra un palidzibas faili
ir ievietoti pakotné. Katrs pakotne ir noradtta individuali
cilné InstaléSana un atjauninajumi un cilné Versijas
informacija.

4. paaudzes operétajsistéma

4

OS | ]
PC28694—UN—25AUG22

e Satur displeja operétajsistemu un pamata
programmas.

4. paaudzes operétajsistémas palidziba

\K‘_’fﬁ
PC28695—UN—25AUG22

® Satur palidzibas failus displeja lietojumprogrammam.

AMS lietojumprogrammas

e Satur displeja programmatdru.

PC28808—UN—20SEP22

Masinas lietojumprogrammas

53
PC28817—UN—20SEP22
e Sastava ietilpst masinas programmatira.

InstaléSanai ir nepiecieSams John Deere izplatitajs
ar Service ADVISOR pakotni.

Masinas lietojumprogrammu palidziba

\ -

e Satur palidzibas failus masinas
lietojumprogrammam. Pakotni var instalét bez
Service ADVISOR.

PC28818—UN—20SEP22

PIEZIME: Ekrana Palidzibas pakotnés ir ieklautas
valodas, ko atbalsta displejs.

¢ch177nn,1685614648442-25-01JUN23

Atjauniniet displeja un vadibas bloka
programmaturu

Periodiski tiek izlaisti programmatiras atjauninajumi 4.
paaudzes displejiem, lai nodrosinatu uzlabojumus un
veikispéjas uzlabojumus. Sie atjauninajumi tiek
parvalditi no darbvirsmas lietotnes ar nosaukumu
Programmaturas parvaldnieks.

PIEZIME: John Deere programmatiras parvaldniekam
ir nepieciesams 32 bitu lietotnes atbalsts.

Programmatdras atjauninajumi GreenStar sistémas
komponentiem, pieméram, StarFire uztvéréjiem,
AutoTrac Universal un GreenStar intensitates
kontrolleriem, art tiek lejupieladéti, izmantojot
Programatiiras parvaldnieku. Atjauninasanas faili tiek
kopéti USB diska kopa ar displeja atjauninajumiem. Kad
komponenti tiek pievienoti masinai, tie tiek atjauninati,
izmantojot displeju, kad USB disks ir ievietots.

Programmatiras versiju noteikSana displeja
Versijas numuri visiem instalétajiem programmataru
pakojumiem ir pieejami versiju informacija,
programmatiras parvaldnieka.

Programmaturas atjauninajumu lejupielade
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PC15348—UN—11JUL13

USB disks

leteicams FAT32 vai NTFS formatéts USB disks ar
vismaz 16 GB vietas. Plasaku informaciju par USB
diska prasibam skatiet USB diska sadala Failu
parvaldnieks.

Programmatiras izmainas pieejamas lejupieladei no:

https://my.deere.com/software-downloads/software-manager/

Ja USB diskam ir jaunaka programmatdra, to izmanto
masinai, lai instalétu atjauninajumu.

Programmaturas atjauninajumu instaléesSana
USB disks
1. levietojiet USB disku displeja USB porta.

A

®

A—Taustins "Uzstadit programmataru”

PC23932—UN—21MAR17

2. Kad tiek attélota lapa “USB dzina opcijas”, atlasiet
pogu Instalét programmataru (A). Tas paradis
Programmaturas parvaldnieka cilni InstaléSana un
atjauninajumi.

3. Atlasiet "Skatiet atjaunindjumus displejam" vai
"Skatiet atjaunindjumus citam iericém" un atlasiet
pogu Nakamais.

4. Tiks paraditas tikai programmatiras pakotnes, kas ir
jaunakas par pasreiz instaléto. Péc nokluséjuma tiek
atlasiti visas displeja programmatiras pakotnes.

5. Atlasiet pogu InstaléSana. Ja atjauninadana

nesakas, izpildiet pazinojumus uz ekrana, lai
atrisinatu konfliktus.

A UZMANIBU: Sargieties no traumam.

Parliecinieties, ka masina ir iestatita stavéSanas
rezima un visa instalacijas procesa laika tiek
nodrosinata elektriska barosana.
Programmaturas instaléSanas laika:

visas lietotnes tiks aizvértas;
sistémas pazinojumi netiks raditi.
Neiznemiet USB disku.

®

PC28696—UN—25AUG22
A—Norises indikators
B—Zalas krasas atzime

6. Progresa indikators (A) parada instalésanas norisi
procentos katrai uzstadamajai pakotnei. Kad pakotne
ir veiksmigi instaléta, tiek paradita zala atzime (B).

7. Kad programmatdras atjaunoSana ir pabeigta,
paradas zinojums. InstaléSanas pabeigSanai dazam
programmatiras paketém nepiecieSama
atsdknéSana. lzvélieties pogu Atsaknét, lai restartétu
displeju.

8. Nonemiet USB disku un atgriezieties pie datora.
Palaidiet programmattras parvaldnieka utilitu, lai
augsSupieladétu atgrieztos failus.

PIEZIME: Atgrieztajos failos tiek ieklauta informacija par
programmatiiras versiju. Sie faili palidz izplatitajiem
sniegt atbalstu klientam displeja un masinas
ekspluatacija.

Tiessaistes atjauninajumi

1. InstaléSanas un atjauninajumu cilné atlasiet
Parbaudtt atjauninajumus tie$saisté. Displejs meklé
pieejamos atjauninajumus.

2. Atlasiet "Skatiet atjaunindjumus displejam" vai
"Skatiet atjaunindjumus citam iericém" un atlasiet
pogu Nakamais.

3. Tiks paraditas tikai programmatiras pakotnes, kas ir
jaunakas par paSreiz instaléto. Péc nokluséjuma tiek
atlasttas visas pakotnes.

4. Atlasiet lejupielades pogu. Ja atjauninasana
nesakas, izpildiet pazinojumus uz ekrana, lai
atrisinatu konfliktus.

5. Progresa indikators (A) parada instaléSanas norisi
procentos katrai lejupieladéjamai pakotnei. Kad
pakotne ir veiksmigi lejupieladéta, tiek paradita zala
atzime (B).

6. Lai saktu lejupieladéto programmatiras pakotnu
instaléSanas procesu, atlasiet pogu Instalét.

A UZMANIBU: Sargieties no traumam.

Parliecinieties, ka masina ir iestatita stavésanas
rezima un visa instalacijas procesa laika tiek
nodrosinata elektriska barosana.
Programmaturas instaléSanas laika:

visas lietotnes tiks aizvertas;
sistéemas pazinojumi netiks raditi.
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7. Kad programmatiras atjaunosana ir pabeigta,
paradas zinojums. InstaléSanas pabeigSanai dazam
programmatiras paketém nepiecieSama
atsdknéSana. lzvélieties pogu Atsaknét, lai restartétu
displeju.

Attalie atjauninajumi, izmantojot Equipment Mobile

1. Piesakieties pakalpojuma Equipment Mobile un
parbaudiet, vai nav kadu neapstiprinatu
programmatdras atjauninajumu.

2. Atlasiet programmatdras atjauninajumu un atlasiet
opciju Pieprastt attalo atjauninajumu.

3. ledarbiniet masinu.

4. Programmatdra tiks automatiski lejupieladéta
displeja. Kad displeja paradas instaléSanas
pieprasijums, atlasiet opciju Instalét.

5. Displejs tiks atsaknéts.

6. Péc veiksmigas instaléSanas displeja tiks paradits
zinojums Programmésana pabeigta.

Tuvindjuma programmésana, izmantojot bezvadu
straumésanu

PIEZIME: Lai veiktu tuvindjuma programmésanu,
izmantojot bezvadu strauméSanu, datoram
jaatrodas tiesd masinas tuvuma.

Tuvinajuma programmeésana, izmantojot bezvadu
straumésanu, ir pieejama, izmantojot lietotni Apkopes
centrs, John Deere Operations Center un John Deere
Property Center.

1. Pagrieziet masinas aizdedzi IESLEGTA pozicija un
uzturiet to IESLEGTU visas programmatiras
atjauninaSanas procediras garuma.

Masinas displeja atlasiet vienumu lzvélne.
Atlasiet cilni “Sistema”.
Atlasiet “Bezvadu iestatijumi”.

o k0D

lestatiet parsléegu Mobilie sakari ar masinu
IESLEGTA pozicija.

6. Izmantojot datoru, piesakieties lietotné Apkopes
centrs, John Deere Operations Center vai John
Deere Property Center un parbaudiet, vai ir
pieejami neveikti programmatdras atjauninajumi.

7. Lejupieladgjiet programmatiras atjauningjumu
datora.

8. Kad atjauninajumu lejupielade ir pabeigta,
pievienojiet datoru masinas JDLink modema
bezvadu tiklam.

9. Programmatiras atjauninaSanas lapa atlasiet
vienumu Sakt instaléSanu.

10. Kad tiek atvérta uzvedne Izveidot savienojumu ar
masinas MTG Wi-Fi, izlasiet ekrana redzamos

noradijumus un atlasiet vienumu lzveidot
savienojumu.

11. Lietotnes Apkopes centrs lapa Programmatiras
atjauninajumi atlasiet vienumu Izvéléties failu(-s) un
atlasiet lejupieladéto atjauninajumu pakotni. Atlasiet
“Atvert”.

12. Atlasiet vienumu Sakt augSupieladi, lai parsatitu
lejupieladéto programmatiru uz displeju.

13. Kad programmatdras parsatiSana ir pabeigta,
atlasiet vienumu Sakt programmeésanu.

14. MaSinas displeja tiks atverts logs Instalacijas un
atjauninajumi, paradot instalacijas statusu.

15. Kad programmésana ir sekmigi pabeigta, lietotnes
Apkopes centrs lapa Programmatiras atjauningjumi
atlasiet vienumu Lejupieladét atpakalsiutiSanas
failu.

16. Atlasiet vienumu AugSupieladét atpakalsatiS8anas
failu un augsupieladéjiet lejupieladéto failu, lai
pabeigtu programmatiras atjauninadanas
proceddru.

Attala programmésana, izmantojot bezvadu
straumésanu

1. Pagrieziet masinas aizdedzi IESLEGTA pozicija un
uzturiet to IESLEGTU visas programmataras
atjauninaSanas procediras garuma.

PIEZIME: Pirms turpinat attalo programmésanu,
parliecinieties, vai ir izveidots stabils JDLink
savienojums.

N

Izmantojot datoru, piesakieties lietotné Apkopes
centrs, John Deere Operations Center vai John
Deere Property Center un josla MaSinas
uzmekléSana ievadiet masinas PIN kodu.

3. Atlasiet vajadzigo masinu nolaizamaja izvélné
Masinas uzmekléSana.

4. Sadala Programmatiras programmésana
parbaudiet, vai ir pieejami jauni programmataras
atjauninajumi.

5. Atlasiet vélamo programmatiras atjaunindjumu un
atlasiet opciju Rinda talvadibai.

6. Atlasiet vienumu Instalét programmatdru masinas
displeja ISOBUS VT uzvedné Talvadibas
programmatdras atjauninajumi.

Displeja jasakas programmatiras lejupieladei.

Kad programmatdras lejupielade ir pabeigta,
atlasiet vienumu Instalét.

9. Izpildiet ekrana redzamos noradijumus un atlasiet
vienumu Turpinat, lai turpinatu instaleSanas
procesu.

10. Displeja jasakas programmatiras instalésanas
procesam. Kad instaléSana ir pabeigta,
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parliecinieties, vai displeja ir instaléta jaunaka
programmatdras versija.

Traucéjummeklésana

Ja programmatiras pakotnes neizdodas instalét,
sistéma atcel visas programmattras uz versiju, kas bija
pirms atjaunindjuma uzsaksanas.

lerakstiet kltdas zinojumu, ja programmatdras
atjauninasana neizdodas. Izvac failus no USB diska, tad
parladé programatiras atjaunindjumu USB diska.
Atkartojiet programmatiras uzstadianas procesu.

Ja programmatdras atjauninasana turpina neizdoties,
griezieties pie John Deere izplatitaja.

USB diska vietas optimizéSana, lai atjauninatu
displeja programmatiru

Displeja sistemas atkopSanas proceduras laika veiciet
talak noraditas darbibas, lai optimizétu vietu USB diska.

1. Pievienojiet USB disku datoram.
. Atlasiet vienumu Mans dators.
. Atlasiet vienumu Vieté&jais disks C.

. Atlasiet vienumu sds.

a b WO DN

. Atlasiet vienumu DisplayDependencies.
PIEZIME: Neizdzésiet mapi RomCache.

6. lzdzeésiet visu saturu, kas atrodas mapé RpmCache.
7. Formatéjiet USB disku FAT32 formata.

8. Lejupieladéjiet displeja atjauninaSanas failus,
izmantojot lietotni Programmatidras parvaldnieks, un
parsutiet tos uz USB disku.

ch177nn,1740718174635-25-27FEB25

AktivizéeSanas
Izmantojiet $o cilni, lai parvaldrtu programmatiru
aktivizéSanas uz displeja.

PC28697—UN—25AUG22

Papildu informacijas poga

Lai generétu kodu, StellarSupport.com pieprasa
displeja sérijas numuru, izmainas kodu, ka arT var
pieprasit apstiprindSanas kodu. Izvélieties pogu Details
(Detalas), lai atrastu So informaciju.

Viens kods var saturét vairakus paplasinajumus, bet ar
to var veikt vienu veida darbibu (aktivizaciju vai
deaktivizaciju). Pieméram, viens kods aktivizé tris
paplasinajumus, kuru atseviskie kodi ir vajadzigi, lai
deaktivizétu divus paplasinajumus.

levadiet aktivizacijas vai deaktivizacijas kodu

a3

Koda ievadiSanas poga

PC28698—UN—25AUG22

1. Atlasiet pogu levadit kodu.

2. lzmantojot tastatiru, ievadiet aktivizéSanas vai
deaktivizéSanas kodu. Izvélieties OK pogu.

3. lerakstiet apstiprinaSanas kodu un ievadiet kodu
vietné StellarSupport.com.

TieSsaistes aktivizéSanas

<
PC28699—UN—25AUG22

TieSsaistes aktivizE€Sanas

TieSsaistes aktivizéSanas izmanto bezsaistes
savienojumus, lai apskatitu vai parbauditu pieejamos
abonementus. Displejs parbauda abonésanu, kad
displejs ir ieslégts. Dodieties uz StellarSupport.com, lai
nopirktu abonementu.

AL70325,000056E-25-26SEP22
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Service ADVISOR talvadiba

Service ADVISOR talvadiba
TR
ISO
Nz

PC16682—UN—18MAR13
ISOBUS VT

Service ADVISOR talvadiba ir pieejama ISOBUS VT
aplikacijas.

4=

PC15293—UN—18MAR13
ISOBUS VT izvélne

1. Atlasiet ISOBUS VT lietojumprogramma pogu
Izvélne.

Remota
Softwa ra
Updates

PC17281—UN—10SEP13
Talvadibas programmatiras atjauninajumi

2. Atlasiet talvadibas programmatiras atjauninajumi.

Darbibas pamatprincipi

Service ADVISOR ir diagnostikas riks, ko lieto John
Deere izplatitaji, lai veiktu diagnostiku, k& art atjauninatu
masinu iestatljumus un programmataru. Izplatitaji var
piekldt diagnostikas traucéjumu kodiem un diagnostikas
adresém, izveidot radijumus un ierakstus un
programmu kontrollerus. ST tehnologija ietver gan
programmatuaru, gan aparataru. Tehniki apmeklé vismaz
8 stundas ilgu apmacibu, lai tiktu sertificéti 81 rika
izmantoSanai.

Service ADVISOR ™ talvadiba (SAR) ir Service
ADVISOR funkcija, kas lauj izplatitaja tehnikim
pieslégties ar SAR iespéjotai masinai, izmantojot
JDLink tiklu, lai attalinati pieklatu informacijai par
diagnostikas traucéjumu kodiem un registrétu

diagnostikas datus, ka ar1 attalinati ieprogrammétu
kontrollerus ar SAR iespé&jotas masinas.

L1dzigi programmatiras (lietderigas slodzes)
atjauninajumiem datoru industrija, SAR lauj John Deere
attalinati piegadat atjauninato programmaturu,
izmantojot JDLink aparatdru. Attalinata programmésana
dod John Deere iespéju atjauninat programmatdru, lai
uzlabotu masinas veiktsp&ju. So spéju var izmantot, lai
parprogrammeétu lielako dalu masinu kontrolleru.
Lietotajs kopa ar dileri aktivi piedalas Saja procesa, gan
lejupieladejot programmatiras atjauninajumus, gan tos
instaléjot.

PIEZIME: Atseviski transportlidzek|u kontrolleri var
nebit saderigi SAR parprogrammésanai.

Transportlidzekla saderiba

PIEZIME: Ja aprikots, lietotaji un piekluves programma
nodrosina iespéju atblokét, daléji blokét, vai blokét
operatora piek|uvi pie ipasiem komponentiem. Tas
ietver iespéju lejupieladét un instalét
programmatdras atjauningjumus. Plasakai
informacijai, ludzu, skatiet sadalu Lietotaji un
piekluve.

Lai uzzinatu pasreizéjo apstiprinato transportlidzeklu
sarakstu, lidzu, sazinieties ar John Deere izplatitaju vai
apmeklgjiet vietni www.StellarSupport.com.

¢ch177nn,1685616589331-25-01JUN23

Transportlidzekla parprogrammésana

(i M

Software Update

Remote
Softwara
Updatez

A software update is available for download.
Select the "Accept” button to continue to the

Remote Software Updates page.

PC20419—UN—13NOV15
Pieejamais programmatiras atjauningums

A—Poga Akceptét
B—Poga Atcelt

Izmantojot Service ADVISOR talvadibu (SAR), tirgotaji
var nosutit uz masinu jaunu programmataru, lai
atjauninatu vadibas vienibas. Kad izplatitajs nosita
programmatdru, displeja paradas zinojums, noradot, ka
ir pieejama jauna programmatara. Nospiediet pogu
Akceptét (A), lai paraditu programmatdras
atjauninajumu lapu.

Ja ir atlastta poga Atcelt (B), piek|at lapai var, atlasot no
ISOBUS VT izvélnes cilni "Programmatiras attala
atjauninasana".
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Lejupieladét atjauninajumus

Remote Software Updates

Download Status: Download available

Machine cperation can continue during

e Download
Software

download process
o Reject
Download
Installation Status: MNo update available

e Install
Software

This software update can take up to X minutes to
install.

PC17279—UN—10SEP13
Talvadibas programmatiras atjauninajumi

A—Poga Noraidit lejupieladi
B—Poga Lejupieladét programmatiiru
C—Poga Instalét programmatiiru

Attalinatas programmatiras atjauninasanas lapa
operators var vai nu atteikt (A), vai lejupieladét (B) jauno
programmatdru. Nospiediet pogu Lejupieladét
programmatdru, lai saktu lejupielades procesu. Sis
process turpinds fona rezZima, un normala masinas
darbiba var turpinaties.

Instalét atjauninajumus

@ K

Software Update

Ramote
Softwarae
Updates

A software update is available for installation.
Select the "Accept" button to continue to the
Remote Software Updates page.

PC20420—UN—13NOV15
Atjauningjums gatavs instaléSanai

A—Poga Akceptét
B—Poga Atcelt

Kad programmatdra ir lejupieladéta un ta ir gatava
instaléSanai, displeja tiek paradits zinojums. Nospiediet
taustinu Akceptét (A), lai dotos uz lapu Attalas
programmatiras atjauninajumi.

Programmaturas instaléSana var ilgt I1dz 40 minatem.
Nospiediet pogu Atcelt (B), lai atjauninatu
programmatdru vélak.

Software Update

Terms and Conditions:

Press "Accept” to accept terms and
conditions defined in the Operator's
Manual and to begin loading the software
update.

7
Cancal Accapl

PC12856—UN—O07SEP10

Software Update

Prepare vehicle for software installation:

. Turn Engine Off and Key On

.l
173
PC12672—UN—28JUN10
Lai saktu instaléSanas procesu, Programmatiras
attalas atjauninaSanas lapa nospiediet Programmatiras
instaléSanas pogu.

Ka prasits, akceptéjiet noteikumus un nosacijumus un
péc tam izpildiet ekrana redzamos noradijumus.
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A UZMANIBU: Sargieties no savainojumu

gusanas. Pirms parprogrammésanas
parliecinieties, vai transportlidzeklis atrodas Software Update
drosa vieta un konfiguracija. Dazas
transportlidzek|a funkcijas, tostarp gaismas, . i
var kliit nelietojamas parprogrammésanas The installation completed successfully.
laika. Neveiciet parprogrammeésanu tuvu
koplietoSanas celiem vai aktiva darba vietas.

Turn the key to the "Off" position and wait
30 seconds before restarting your vehicle.

F &

Installations & Updates

(1) De not remave Preparing to Install
vehicle power Complete

(1) Do net turn key
q. Safe to remove

US8 drive Installing Software @

3.8 MB of 3.0 MB

Processing Installation
Waiting

3713

| L StarFire Package )
PC17630—UN—10SEP13 PC13582—UN—O0SMAY 11

Ja programmatiiras lejupieladei ir pievienots 4. Ja instaléSanas procesa rodas probléma, sistéma

paaudzes displeja atjauninajums, vispirms tiek mégina instalét otru. Ja otrais méginajums neizdodas,

atjauninats displejs. Kad tas ir pabeigts, paradas sazinieties ar savu John Deere izplatitaju.

zinojums ar noradi "Programmatira veiksmigi instaléta”

un displejs tiek reboots.

¢ch177nn,1685616589239-25-28JUN23

Kad tiek atjauninats displejs, tiek sakts vadibas ierices
jauninajums.

Software Update

Important
Do not start engine
Do not turn key to off position

Installing Software:

Thiz update could take up to X minutes to
install.

Lights and displays could turn on and off during the
installation process.

2/3

PC12857—UN—O07SEP10

TraucéjummekléSana — parprogrammeésana

Pazime Probléma Risinajums
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Pazime Probléma Risinajums
Paligiericés nav stravas Dzingjs iedarbinats vai atsléga Neiedarbiniet dzinéju vai nenonemiet
pagriezta izslégta stavoklr. jaudu, kamér programmataras

atjauninajumi tiek uzstaditi. lzslédziet
atslégu un atgriezieties IESLEGTS

pozicija.
Zems spriegums Sistéma spriegums ir parak zems, lai |zslédziet vai nonemiet paligierices,
turpinatu programmaturas kas nav nepiecieSamas.

uzstadisanu.

Parbaudiet akumulatora spriegumu un
uzladejiet akumulatoru, ja
nepiecieSams.

Komunikacijas kltida Programmatiras instaléSanu nevar  Pagrieziet atslégu izslégta pozicija un
pabeigt komunikacijas klidas dél. péc tam atkal ieslédziet. Tad méginiet
programmatiras uzstadisanu vélreiz.

Ja komunikaciju nevar izveidot,
sazinieties ar John Deere izplatitaju.

Attalas programmatiras Displeja nav piekluves lapai Attalas  Parbaudiet kabeli un savienojumus ar
atjauninajumu poga nav uz programmatiras atjauninajumi. MTG.
displeja.
PIEZIME: Attalajiem programmatiras
atjaunindjumiem jabat
pieejamiem vienmér, neskatoties
uz vértumu.

¢ch177nn,1685616608661-25-01JUN23
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Lietotaji un piekluve

Lietotaji un piekluve

&

Lietotaji un piekluve

PC28700—UN—25AUG22

Programma Lietotaji un piekluve parvalda lietotaja
profilus, lai blokétu lietotajus arpus noteiktam funkcijam.

Lietotaja profila cilne

e Maina displeja profilu un iestata personigo
identifikacijas numuru (PIN) administratora piekluvei.

Piekluve grupu sistémai

® Saglabajiet displeja funkcijas, kas ir blokétas.

Navigacija uz programmu Lietotaji un piekluve
1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistéma.

3. Atlasiet lietotni Lietotaji un piekluve.

AL70325,00005D2-25-26SEP22

Lietotaja profils

1B

®

A—Administratora profils
B—Operatora profils

PC28701—UN—25AUG22

Displeju var iestatit uz vienu no diviem profiliem,
Administratora vai Operatora. Aktivais profils tiek
paradits virs profila lapas.

Administratora profils (A)

Administratora profils vienmér iestatits pie pPilnas
piekluves grupas. Tas atlauj neierobeZotu piekluvi
visiem paplasinajumiem, un lauj blokét un atblokét
paplasindjumus Operatora profila. PIN var iestatit, lai
blokétu lietotaju arpus Administratora profila.

Lietotaja profils (B)

Operatora profils vienmér iestatits ar ierobeZotu piek|uvi
grupam. Tas ierobeZo piekluvi tikai pie paplasinajumiem
kas doti. Operatora profilam jabut aktivam profilam un
administratora profilam jabat PIN, lai paplasinajumi tiktu
blokeéti.

Mainit aktivo profilu

®

A—Poga Mainit profilu
B—Poga Redigét
C—Poga Skatit

@ [\
® (9]

PC28702—UN—25AUG22

Atlasiet pogu Profila maina (A) un atlasiet profilu no
saraksta.

PIEZIME: Ja PIN izveidots administratora profilam, to ir
jaievada, kad parslédzas no Operatora profila uz
Administratora profilu.

PIN papildinajums/izmaina

Administratora profilam atlasiet pogu Redigét (B).
Atlasiet pogu Pievienot/maintt PIN.

ct47125,1663953810525-25-26 SEP22

Piekluve grupam
Izmantojiet piekluves grupas lai iestatitu, skatitu vai
mainTttu piekluves tiesibas ierobeZotas piekluves grupai.

Pilnas piekluves grupa

Pilnas piekluves grupa var izmantot visas displeja
funkcijas. Pilnas piekluves grupu nevar redigét.

lerobezotas piekluves grupa

lerobeZotas piekluves grupu administrators var
ierobeZot [1dz noteiktam funkcijam. lerobeZotas
piekluves grupas var redigét, ja administratora profils ir
aktivs profils.

Redigét piekluves tiesibas

® ®
A—AtblokéSanas ikona
B—Blokésanas ikona

©,

PC28703—UN—25AUG22

Katrai aplikacijas lapai, kas uzskaitita "None Locked"
(nav blokéts) tiek paradits, ja paplasinajums nav
blokéts. Ja paplasinajums blokéts, to var redzét
aplikacijas nosaukuma un ikona paradita ka blokéta.

Atlasiet lietotni, lai to iezimétu, un atlasiet pogu Redigét.

Lapa Redigét piekluves grupas tiek paradits to funkciju
saraksts, kuras var blokét vai atblokét, atlasot parslegu
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Lietotaji un piekluve

Blokét/ atblokét blakus katrai funkcijai. Saglabajiet
izmainas piekluves grupam aizverot lapu.

AL70325,000057B-25-26SEP22
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Izkartojuma parvaldnieks

Izvietojuma parvaldnieks

PC28704—UN—25AUG22
Izvietojuma parvaldnieks

Lietojiet 1zkartojuma parvaldnieku, lai izveidotu un
modificétu Izpildes lapas un saisnu joslas, lai svarigai
formacijai un funkcijam varétu pieklat no galvenas
lapas.

Izpildes lapas ir izveidotas no "moduliem" (blokiem, kas
satur informaciju un pogas). Modulus var pievienot,
novakt un parveidot izpildes lapa.

Izpildes lapas tiek sagrupétas, lai izveidotu izpildes lapu
kopas. Izpildes lapu kopas var izveidot darbibai
(stadiSana vai ar8ana) vai dazadu operatoru vélmém.

Var izveidot un saglabat neierobezotu daudzumu
izpildes lapu. Var izveidot neierobezZotas lapu kopas,
kuras viena komplekta var bt I1dz desmit izpildes
lapam.

Pielagotas Izpildes lapas var importét no cita 4.
paaudzes displeja, kas ir tada pasa izméra. Importétas
Izpildes lapas ir pieejamas cilné Visas Izpildes lapas.

Doties uz lzvietojuma parvaldnieku

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet programmu lzvietojuma parvaldnieks.

AL70325,0000617-25-27SEP22

Izpildes lapas kopas

]

Izpildes lapu kopas

PC15336—UN—10JUL13

Izpildes lapu kopas ir I1dz desmit izpildes lapam, kas ir
sagrupétas kopa noteiktai darbibai, pieméram,
stadiSanai vai augsnes apstradei. Parltkojot galvenas
lapas izpildes lapas, tiek paraditas tikai lapas, kas ir
aktivas izpildes lapu kopas.

Atlasiet izpildes lapu kopu, lai paraditu Redigét izpildes
lapu kopu lapu.

Pievienot izpildes lapu kopu

® ©

A—Veidot jaunu kopu
B—Nomainiet Aktivo kopu

PC28705—UN—25AUG22

Atlasiet pogu Izveidot jaunu kopu (A), lai izveidotu jaunu
izpildes lapu kopu. Atlasiet pogu Maintt aktivu kopu (B),
lai atlasttu esoSu izpildes lapu kopu.

Atlasit Redigét lapas Izpildes lapu kopa

2 8 & & @
® ® © @ 6

PC28706—UN—25AUG22
A—Poga Redigét
B—Poga Dublét
C—Poga Uz augsu
D—Poga Uz leju
E—Poga Nonemt

Atlasiet vienu no izpildes lapam, lai paraditu pogu rindu
tas izpildes lapas redigésanai.

Atlasiet pogu Redigét (A), lai mainitu modulus izpildes
lapa.

Atlastt pogu Dublét (B), lai izveidotu jaunu izpildes lapu
ar Siem pasiem moduliem.

Atlastt Pogas Uz augSu un Uz leju (C un D), lai mainttu
izpildes lapu kartibu. Izpildes lapu kartibu izmanto, kad
cikliski parsledzas cauri lapam galvenaja lapa.

Atlasiet pogu Nonemt (E), lai dzéstu izpildes lapu no
izpildes lapu kopas. Izpildes lapa ir nonemta no izpildes
lapu kopas, bet veljoprojam ir pieejama saraksta Visas
izpildes lapas.

PIEZIME: Poga Nonemt netiek paradita, ja izpildes lapu
kopa ir tikai viena izpildes lapa.

AL70325,000060B-25-27SEP22

Redigét Izpildes lapu kopas
Redigét nosaukumu, pieskirto safsnes joslu, vai
pievienot papildu izpildes lapas izpildes lapu kopai.

Izpildes lapas nosaukums

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Poga Redigét
B—Poga leklaut papildu izpildes lapas
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Izkartojuma parvaldnieks

Katrai izpildes lapai jabut unikalam nosaukumam.
AtlasTt pogu Redigét (A), lai nosauktu vai mainttu
izpildes lapu kopas nosaukumu.

Atlastt pogu Redigét, lai pievienotu vai mainttu sai$nu
joslu, kas pieskirta izpildes lapu kopai.

Atlastt pogu leklaut papildu izpildes lapas (B), lai
pievienotu esoSu izpildes lapu izpildes lapu kopai.

AL70325,0000618-25-27SEP22

saturu. No saraksta atrodiet saisni, kas veic vélamo
funkciju un atlasiet pogu Pievienot.

Kad pievienota pie sat$nu joslas, atlasiet saisni, lai to
izceltu. Nospiediet un parbidiet Parvietot saisnes pogu
(B), lai to parvietotu to uz atvertu laukumu.

Lai nonemtu saisni, atlasiet saisni, lai to izceltu un
atlasiet Nonemt satsnes pogu (C).

AL70325,000060E-25-27SEP22

Saisnu josla
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PC23265—UN—310CT16
Saisnu josla

Saisnu josla ir izvéles Tsindjumtaustinu kolekcija, kas
parada statusa informaciju un nodroSina atru piekluvi
lietotnu funkcijam. Satsnu josla parada maksimums
devinas saisnes izvéles taustinus.

Izmantojiet sai$nu joslas, lai atlasttu, redigétu vai
izveidotu salsnes joslu. Saisnu joslas var importét,
izmantojot Failu parvaldnieka lietojumprogrammu.

® ®

®

PC28707—UN—25AUG22

©

©

A—Poga lzveidojiet jaunu saisni
B—Poga parvietot saisni
C—Poga Nonemiet saisni

PC28708—UN—25AUG22

Redigét sai$nu joslu
Saisnes var pievienot, dzést un parkartot uz satdnu
joslas.

PIEZIME: To pasu saisni var novietot uz sarsnu joslas
tikai vienu reizi.

Atlasiet pogu Izveidot jaunu satsni (A), lai izveidotu
jaunu saidnu joslu un izvélétos lietojumus ar atbilstoSu

Visas izpildes lapas

Iy

Visas izpildes lapas

PC15340—UN—10JUL13

PIEZIME: Izpildes lapas var importét un eksportét
izmantojot Failu parvaldnieka lietojumprogrammu.

Visas izpildes lapas cilne parada katru izpildes lapu, kas
tikusi izveidota uz displeja. Cilné ir pievienotas izpildes
lapas, kas atrodas aktivaja kopa, ka ari izpildes lapas,
kas tiek izmantotas citas izpildes lapu kopas.

Redigét izpildes lapu

®©

PC28709—UN—25AUG22

® ®

A—Poga Redigét
B—Poga Dublét
C—Poga Nonemt

Atlasiet vienu no izpildes lapam, lai paraditu pogu rindu
tas izpildes lapas redigésanai.

Atlasiet pogu Redigét (A), lai mainttu modulus izpildes
lapa.

Atlastt pogu Dublét (B), lai izveidotu jaunu izpildes lapu
ar Siem paSiem moduliem.

Atlasiet pogu Nonemt (C), lai izdzéstu izpildes lapu no
displeja. Tas neatgriezeniski nonem palaisto lapu no
displeja un aktivas kopas.

PIEZIME: Poga nonemt nav redzama, ja ir izvéléta
rdpnicas nokluséjuma izpildes lapa.

Veidot jaunu izpildes lapu

PC28710—UN—25AUG22

Poga Veidot jaunu izpildes lapu
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Izkartojuma parvaldnieks

Atlasiet pogu Izveidot jaunu izpildes lapu, lai izveidotu
jaunu izpildes lapu.

AL70325,000060C-25-27SEP22

Pievienot, Redigét vai Dublét izpildes lapas

Tas pats interfeis tiek paradrts, kad pievieno, redigé vai
dubulto run lapas. Jauna run lapa sakuma ir tuk$a, jo
dublikats vai redigéSana run lapam ir ar jau eksistéjosu
moduli.

Izpildes lapas nosaukums

® ®

PC28707—UN—25AUG22
A—Poga Redigét
B—Poga Pievienot moduli

Katrai izpildes lapai jabat unikalam nosaukumam.
Atlasiet pogu Redigét (A), lai radttu vai atjaunotu
izpildes lapu.

Pievienot moduli

Atlasiet pogu Pievienot moduli (B) un izvélieties
programmu ar attiecigu saturu. No lapas, atrodiet
moduli ar vélamo informaciju un atlasiet pogu Pievienot.

PIEZIME: Vienu un to pasu moduli var izmantot izpildes
lapai tikai vienu reizi.

PIEZIME: Saciet ar gariem moduliem, pirms pievienojiet
Tsus modulus, lai aizpilditu atstarpes.

Lietojiet tiklu, lai noteiktu attalumus, kas vajadzigi
moduliem.

Atkartota modulu aranzésana

PC28712—UN—25AUG22

Modulu parvietosana

Kad pievieno run lapai, izvélétais modulis izgaismo to.
Nospiediet un parvietojiet moduli, lai to novietotu briva
vieta.

Modulu parvietoSana

{ ﬁ Remove J
PC28711—UN—25AUG22

Remove modula poga

Atlasiet moduli, lai to izgaismotu un atlasiet pogu
Nonemt.

ct47125,1663959646625-25-27SEP22

Navigacija izpildes lapas un galvenaja lapa

PC17357—UN—03DEC13

@@@

PC17358—UN—03DEC13

'@}W Run Pages: Guidance Run Page

A—Virsraksta josla

C—PavilkSana ar pirkstu

Ja viena vai vairakas izpildes lapas ir aktivaja izpildes
lapas kopa, pastav vairakas iespé€jas izvéléties to, kura
izpildes lapa tiks paradrta galvenaja lapa.

Virsraksta josla (A)

Atlasiet virsraksta joslu galvenas lapas augSpuse, lai
paradttu visas izpildes lapas, kas ir aktivaja izpildes
lapas kopa. Atlasiet izpildes lapu, lai skatitu, izveidotu
jaunu izpildes lapu, redigétu izpildes lapas kopu, vai
atlasttu citu izpildes lapas kopu, lai skatitu.

Nakamas un iepriekséjas izpildes lapas pogas (B)
Lai Skirstitu izpildes lapas, atlasiet pa labi vai pa kreisi
vérsto bultinu.

PavilkSanas zests (C)

Parvelciet pirkstu uz kreiso vai labo pusi pari displejam,
lai parvietotos pa izpildes lapam.

Navigacijas joslas saisnes poga

PC17359—UN—O3DEC13
D—Navigacijas joslas saisnes poga

Atlasiet labo bultinu (D) zem displeja CommandCenter
navigacijas josla.

¢ch177nn,1685616646910-25-01JUN23

50-3



lestatijumu parvaldnieks

lestatijumu parvaldnieks

PC28715—UN—25AUG22
lestatijumu parvaldnieks

Izmantojiet lestatijumu parvaldnieku, lai ieladétu,
redigétu vai saglabatu masinas konfiguracijas un
agregatu iestatijumus. Saglabatas konfiguracijas tiek
izmantotas, lai viegli atjaunotu masinu un agregatu
iestatijumus, kurus lieto to ekspluatacijas laika.

Dodiet uz lestatijumu parvaldnieku

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet programmu lestatijumu parvaldnieks.

Saglabatas konfiguracijas var importét un eksportét,
izmantojot programmu Failu parvaldnieks.

Konfiguraciju importéSana un eksportéSana iespéjama
tikai $adiem vienumiem:

Profila nosaukums

Izpildes lapas

iTEC iestattjumi

John Deere ISOBUS velkama smidzinataja
iestatijumi

ch177nn,1685616681655-25-01JUN23
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Aprikojuma parvaldnieks

Aprikojuma parvaldnieks

W.
PC28716—UN—25AUG22

Aprikojuma parvaldnieks

Atlasiet lietotni Aprikojuma parvaldnieks, lai ievaditu
masinas un agregata profila iestatijumus. Profila
iestatfjumi ir svarigi John Deere Precision
lauksaimniecibas lietotnu, tadu ka AutoTrac, Sekciju
vadiba, un darba datu kar3u labai veiktspégjai.

Doties uz Aprikojuma parvaldnieks

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni Aprikojuma parvaldnieks.

AL70325,000054E-25-25APR23

Masinas profils

Visparigie iestatijumi

Ja displejs atrod masinu, dala informacijas tiek
automatiski iestattta ar masinas vadibas iericém.

Noteiktiem masinu veidiem raksturigi iestatijumi lapa
paradas tikai tad, ja tie ir piemérojami.

PIEZIME: Dazi mérijumi attiecas tikai uz noteiktiem
masinu veidiem.

GPS nobides

PIEZIME: Izmantojot vairdkus agregatus, tiek izmantota
tikai pirma agregata sanu nobide.

Lai izvairitos no kartéSanas, dokumentacijas un sekciju
vadibas klidam, apvienojiet sanu nobidi no visiem
agregatiem un ievadiet o vértibu pirmajam agregatam.
Pieméram, ja pirmais agregats ir 5,1 cm (2 in) pa labi,
bet otrais 2,5 cm (1 in) pa kreisi, ievadiet 1,3 cm (0.5 in)
pa labi.

® GPS sanu nobide

- Sanu attdlums (pa kreisi vai pa labi) no masinas
centra linijas Iidz GPS uztvéréja centram. ST
vértiba parasti ir iestatita uz 0,0, ja vien GPS
uztvéréjam nav novirze pa kreisi vai pa labi no
masinas centra linijas.

® GPS iekséjas linijas nobide
- lek$gjas Inijas distance no GPS uztvérgja centra
[Tdz punktam uz masinas.

GPS ieksg&jas Inijas nobides mériSana atskiras
atkariba no masSinas veida. Skatiet ekrana
redzamaja palidziba informaciju par nobizu
mérisanu.

® GPS augstums
- Vertikala distance no GPS uztvéréja lidz zemei.

Savienojuma nobide

® Savienojuma punkts ir vieta, kur agregats tiek
pievienots masinai. Savienojuma nobide ir attdluma
mériSana starp savienojuma punktu un punktu uz
masinas.

Savienojuma nobides mériSana atSkiras atkariba no
masinas veida. Skatiet ekrana redzamaja palidziba
informaciju par nobiZzu mérisanu.

Atjaunot profilu uz rapnicas nokluséjumiem

PIEZIME: Profila iestatijumus uz rdpnicas nokluséjumu
var atiestatit tikai masinam, kas konstatétas,
izmantojot displeju.

Nokluséjuma masinas profila iestatijumi tiek saglabati
masinas vadibas blokos. So iestatijumu izmainas tiek
saglabatas displeja. Lai atiestatitu profilu uz rGpnicas
nokluséjumu, atlasiet pogu Atiestatit profilu.

Lai iegdtu plasaku informaciju par Aprikojuma
parvaldnieku un Masinas profilu, izmantojiet Palidzibas
centra ekrana palidzibu.

AL70325,00005DB-25-04AUG20

Agregata profils

Profila nosaukums tiek iestatits automatiski,
pamatojoties uz agregatu, kas automatiski konstatéts,
un to nevar saglabat. Agregatiem bez vadibas bloka
profila nosaukumu iestata operators.

Profila iestatijumu saglabasana

Atlasiet pogu Saglabat, lai saglabatu iestatljumus no
visam cilném un aizveriet agregata profila lietotni. Atlastt
Saglabat nav nepiecieSams, ja parslédzas starp cilném.
Agregata profila iestatljumi tiek saglabati displeja
saskana ar $adiem nosacijumiem:

® Profila nosaukums
e Konstatéta agregata vadibas bloka nosaukums

PIEZIME: Pirms konfigurét agregata profila
iestatijumus, iestatiet darbibas sakuma
iestatijumus agregata vadibas bloka, pieméram,
piedzinas konfiguraciju.

Nosaukums mainas, ja tiek mainits kads no agregata

60-1



Aprikojuma parvaldnieks

vadibas bloka iestatijumiem. Tas ietver vadibas bloka
iestatiS8anas mainu starp mésloSanu un iesésanu.

Automatiska profila iestatijumu noteikSana

Ja agregata vadibas bloks ir pievienots, dazus agregata
profila iestatljumus automatiski iestata agregata
vadibas bloks.

Pievienojot vadibas bloku pirmo reizi, displeja tiek
paradits bridinajums Agregata profils izveidots. Ja
agregatu vélak pievieno atkartoti, tas tiek identificéts
péc tad nosaukuma un agregata profila iestatijumiem,
kas saglabati displeja un tiek ieladéti.

PIEZIME: Ja ir atlasTts vienums lestatit vélak,
bridingjums turpinas paradities.

Kad tiek pievienots neatpazits agregats, S$adam
agregatam ir jaizveido profils. Lai izveidotu agregata
profilu, atlasiet pogu Pievienot agregatu Aprikojuma
parvaldnieka.

Lai skatttu Sobrid konstatéta agregata nosaukumu,
atlasiet Diagnostikas centrs > Kontrollera diagnostikas
cilne > izvéléties agregata vadibas bloku > Kontrollera
informacijas cilne.

Parbaudiet visus nepiecieSamos iestatijumus, pirms
sakt darbibu. Darba punkts netiek iestatits automatiski.

Savienojumu veidi

® Savienojuma veids vai uzkare norada uz to, ka

agregats tiek savienots ar masinu un kontrolé veidu,
kada displejs nosaka agregata kustibu aiz masinas.

Parklajuma kartei, dokumentacijai un Sekciju vadibai
ir nepiecieSami savienojuma veida iestatijumi.

Sarnira novirze

Daziem agregatiem ir grozama uzkare, kas tiek
pievienota masinas aizmuguréjai trispunktu uzkarei.
Lai noteiktu agregata kustibu aiz masinas, ir
nepiecieSama Sis grozamas vietas nobide. Ir
pieejama opcija, ja aizmugures trispunktu uzkare tiek
atlastta ka savienojuma veids.

Darba platums

® Darba platums ir platums, ko nodrosina planéjot,
apsmidzinot, novacot viena gajiena pa lauku. To
lieto. lai aprékinatu darba datu karti un aprékinatu
darbibas laukumu. Vadibai, kartéSanai, un laukuma

kopéjai aplikacijai ir vajadzigs darba platums.

Izmeri

® Sanu nobide

Sanu attdlums no masinas centra punkta lidz
agregata darba platuma centra punktam. Vadibas un
kartéSanas lietotném vajadzigs sanu nobides
iestatfjums.

PIEZIME: Izmantojot vairakus agregatus, tiek izmantota
tikai pirma agregata sanu nobide.

Lai izvairttos no kartésanas un dokumentésanas
klddam, apvienojiet visu agregatu sénu nobides un
ievadiet So vértibu pirmajam agregatam.
Pieméram, ja pirma agregata nobide ir 5,1 cm (2 in)
pa labi, bet otrd agregata nobide ir 2,5 cm (1 in) pa
kreisi, ievadiet 1,3 cm (0,5 in) pa labi.

Rotacijas centrs

leksejais attalums no agregata pievienojuma punkta,
[Tdz agregata rotacijas centram, kad iestatita darba
pozicija. Parasti tas ir vieta, kur nesosas gultnu dalas
agregatam veido saskari ar zemi. Rotacijas centra
novirze ir svariga, lai precizi modelétu agregata
vilkSanas darbibu ap izliekumiem. AutoTrac
pagrieziena automatizacijai, kartéSanai un pasivai
agregata vadibai nepiecieSams rotacijas centra
iestatijums. leteicams parbaudit rotacijas centra
vértibu, lai nodroSinatu pareizu darbibu. Plasaku
informaciju skatiet ekrana palidzibas sadala.

Darba punkts

lek3éjais attalums no savienojuma punkta I1dz
punktam, kura notiek darbiba, pieméram, kura tiek
izmestas seklas vai produkti, tiek novakta raza vai
apstradata zeme. KartéSanas lietotnei nepiecieSama
darba punkta iestatiSana.

Sekciju nobide (John Deere VT agregati)

lek3€jas Iinijas attalums no rotacijas centra Iidz
vietai, kur notiek darbiba. Pieméram, séSanai vai
produkta novak3anai, graudaugu novaksanai vai
zemes arSanai. KartéSanas lietojumprogrammai
nepiecieSams sekcijas novirzes iestatijums.

Darba ierakstiSana

® |erakstiSanas triggeri nosaka, kad kartes ieraksts un

darba monitors tie parslégti ON un OFF. Ne visi
ierakstiSanas trigeri ir pieejami visiem mas$inas
veidiem.

PIEZIME: Manuala reZima, operatoram ir jaspieZ poga
leraksts vai Apturét, lai veiktu darba datu kartes
IESLEGSANU vai IZSLEGSANU.

Mehaniska aizkave

® Mehaniska aizturis ir vidéjam laikam, lai sasniegtu

zemi péc IESLEGTS vai IZSLEGTS komandas. To,
iesp€jams, jamaina kopa ar katru masinas, agregata
un displeja konfiguraciju. KartéSanas lietotnei ir
nepiecieSama mehaniskas aizkaves iestatijumi.
lestatijumi ir kritiski Sekciju vadibas veiktspéjai.

Izmantojiet Palidzibas centra ekrana palidzibu, lai
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Aprikojuma parvaldnieks

iegitu plasaku informaciju par Aprikojuma parvaldnieku
un Agregata profilu.

AL70325,000068F-25-24MAY 24
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AutoTrac vadiba

2

AutoTrac vadiba

PC28717—UN—25AUG22

AutoTrac ir atvieglotas stiréSanas sistéma, kas |auj
operatoram nonemt rokas no stiires, masinai braucot pa
izveidoto vadibas Iniju lauka. Operatoriem vienigi ir
jaapgriez masinu apkart rindu galos. Nospiezot
atsak3anas pogu, AutoTrac atgast vadibu un staré
masinu pa blakus celu.

¢ch177nn,1685616767892-25-01JUN23

Manuala vadiba

Informacija par vadibas trajektoriju un darbibu, katra
izseko$anas rezima tiek sniegta vélak VADIBAS
TRAJEKTORIJAS IESTATISANA un izseko$anas
rezima nodalas.

Péc vadibas trajektorijas izveido$anas, brauciet ar
masinu uz trajektoriju. Vistuvaka trajektorija ir
izgaismota ar biezaku baltu [Tniju. Trajektorijas novirzes
klidas attalums paradas marsruta precizitates
indikatora. Sis skaitlis parada attdlumu no masinas, Iidz
tuvakajai trajektorijai. KlGdas skaitlis turpina pieaugt,
[[dz masina sasniedz divu trajektoriju viduspunktu. Péc
viduspunkta sasnieg8anas, klidas skaitlis saks
samazinaties, kad masina tuvosies nakosajai
trajektorijai.

Trajektorijas numurs paradas displeja zem marsruta
precizitates indikatora, un sistéma to automatiski
atjaunina, tiklidz tuvojas jauna trajektorija. Trajektorijas
numurs mainas, kad masina atrodas puscela starp
divam trajektorijam. Trajektorijas toni bridina operatoru,
kad mas&ina ir tuvu trajektorijai. Adaptivas liknes nerada
trajektoriju numurus.

HC94949,00003A0-25-25SEP13

Vispariga informacija

SVARIGI: AutoTrac sistémas pamata ir globalas
pozicionésanas sistéema (GPS), kuru vada ASV
valdiba, kas ir pilniba atbildiga par Sis sistémas
precizitati un tehnisko apkopi. Sistéma ir
paklauta parmainam, kuras var ietekmét visu
GPS iekartas precizitati un veiktspéju.

Operatoram jasaglaba atbildiba par masinu un to vajag
pagriezt katras trajektorijas beigas. Trajektorijas beigas
sistéma pati nepagriezis masinu.

AutoTrac bazes sistemu paredzeéts lietot, ka palidzibas
instrumentu mehaniskajiem markieriem. Vaditajam
janovérté kopéja sistémas precizitate, lai noteiktu
specifiskos lauka darbus, kuriem varétu izmantot
atvieglotu stiréSanu. Sis novértéjums ir nepiecieSams
tapéc, ka dazadiem lauka darbiem vajadziga precizitate
var atSkirties atkariba no veicama darba. AutoTrac lieto
StarFire diferencialas korekcijas tiklu kopa ar GPS.
Laika gaita var rasties nelielas pozicijas novirzes.

HC94949,000039F-25-23SEP13

Vadibas iestatijumi

PC15305—UN—19MAR13
lestatijumu ikona

Izvélieties iestatljumu ikonu augSpusé vadibas
lietojumam, lai konfigurétu vadibas iestatijumus.
Galvena vadiba

Galvenas vadibas parslégs Vadibas lietojumu leslégts
vai Izsléegts.

HC94949,00003AD-25-020CT13

Pagrieziena prognozeétajs

PC17238—UN—11JUL13
Pagrieziena prognozétajs bridina operatoru,
prognozéjot brauciena beigas un kartes attéla parada
attalumu I1dz brauciena beigam.

No Vadibas lietotnes Papildu iestatijumu lapas,
izmantojiet parslégSanas pogu, lai iesp€jotu vai
atspéjotu pagrieziena prognozétaju. Kad pagrieziena
prognozétajs ir iespéjots, pagrieziena prognozétaja
ikona paradas uz kartes.

Pagrieziena prognozétajs ir paredzéts, lai prognozétu
masinai tikai pagrieziena punktu, izmantojot paraléko
sekoSanu vai AutoTrac, atrodoties taisnas trajektorijas
reZima. Pagrieziena prognozétajs nav bridindjums par
lauka malu. Pagrieziena prognozésana balstas tikai uz
masinas kustibu iepriek$€éja pagrieziena. Pagrieziena
punkti tiek noteikti arT tad, kad AutoTrac ir deaktivizéts
un kursa klida parsniedz 45°. Pagriezienu
prognozésanas tikai tad sakrit ar lauka robeZu, ja
robeza ir linedra un nepartraukta vai, ja operators veic
pagriezienu pirms vai péc robezas.

Attalums 1dz paredzétajam pagriezienam samazinasies
un atskanés signali, kad masina bus 10 sekundes no
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pagrieziena punkta SkérsoSanas. Signali atkal
atskanés, kad prognozétais pagrieziena punkts ir ticis
sasniegts.

Vizualais indikators prognozétajam pagriezienam
mainas uz dzeltenu 10 sekunzu laika, un péc tam uz
sarkanu péc pabrauk3anas garam prognozétajai
pagrieziena vietai. KrustoSanas Iinija balta krasa iezimé
pagrieSanas novietojumu.

Pagrieziena prognozétaja kartes ikona

Kad pagrieziena prognozétajs ir ieslégts, pagrieziena
prognozétaja ikona ir paradita uz kartes. Pagrieziena
prognozétaja ikonu izmanto, lai pieklatu Pagrieziena
prognozétaja iestatijumiem un izslégtu pagrieziena
prognozétaju, izmantojot parslégSanas slédza pogu.

Kad izslégts, pagrieziena prognozétajs nezino
operatoram, paredzot brauciena beigas un kartes attéla
paradot attdlumu ITdz brauciena beigam. Pagrieziena
prognozétajam jabadt manuali ieslegtam atkartoti
Vadibas lietotnes Papildu iestatijumu lapa. Pagrieziena
prognozétaja simbols nav paradits uz kartes, kad ir
izslegts.

ch177nn,1685616786842-25-01JUN23

Sekosanas toni

Sekosanas tonus var lietot ka stlires virziena skanas
indikatoru. Ja trajektorija ir pa labi no ma$inas, atskan
divi zemi pikstieni. Ja pa kreisi no masinas, atskan
viens augsts pikstiens. Trauksmes atkartojas, kamér
trajektorijas nobides klida starp masinu un sekoSanas
vadibu ir 10—40 cm (4—16 collas).

PIEZIME: Sekosanas tonu nokluséjums ir IESLEGTS.

HC94949,00003AE-25-23SEP13

Darba platuma izmainas pazinojums
lespéjojiet Darba platuma izmainas pazinojumu, lai
sanemtu pazinojumu Katru reizi, kad masinas vai
agregata darba platums tiek mainits.

AL70325,0000550-25-06SEP19

ParvietoSanas linijas

Parvieto$anas linijas ir vadibas linijas, kuras ir
iezimétas atskiriga krasa, lai operatoram atgadinatu, ka
$aja brauciena ir javeic darbiba. Pieméram,
parvietoSanas Inijas var atgadinat operatoram, lai
manuali izslégtu stadamas masinas sekcijas, lai séklas
netiktu iesétas iepriek$ noteiktajos celos. Sos ieprieks
noteiktos celus sezonas laika var izmantot ritenu
rindam, lai samazinatu augsnes blivéSanu un
kultdraugu bojajumus parégja lauka. Izmantojiet ekrana

palidzibu, informacijai par parvietoSanas Iniju
izveido8anu.

AL70325,0000551-25-12SEP19

Koplietots signals

Koplietots signals izmanto masina korekcijas signalu, lai
koplietotu signalu ar agregata uztvéréju un citam
masinam, kad izmanto masinas sinhronizaciju. Uz
masinas ir jauzstada uztvéréjs ar visprecizako
korekcijas signalu.

AL70325,0000552-25-24SEP19

Vadibas trajektorijas atlase

Tikltdz Vadibas trases atlase ir iespéjot, displejs
automatiska atlasa vadibas trajektoriju katru reizi, kad
tiek izvéléts klients, saimnieciba un lauks. Ja laukam ir
piesaistitas vairakas trajektorijas, pirma trajektorija
vadibas trajektoriju saraksta tiek atlasita ka aktiva
trajektorija.

PIEZIME: Aktiva trajektorija nemainas, ja vaditajs atlasa
jaunu lauku, kamér AutoTrac ir ieslégts.

Ja atlasitajam laukam nav piesaistitas vadibas
trajektorijas vai operators nodzés$ atlasito klientu,
saimniecibu un lauku, trajektorijas nosaukums mainas
uz "---", lai noradttu, ka te nav aktivas trajektorijas. Lai
izvéletos vadibas trajektoriju, atlasiet lestatt trajektoriju
uz Vadibas lietotnes galvenas lapas vai atlasiet klientu,
saimniecibu un lauku Lauku lietotné.

PIEZIME: Vadibas trajektorijas atlase ir iespéjota péc
nokluséjuma. Rdpnicas datu atiestate vai
programmatiras parprogrammésana atjauno So
funkciju nokluséjuma iestatijuma.

PIEZIME: Vadibas trajektorijas atlases parsiégs
vienmér ir IESLEGTS, kad vadibas trajektorijas tips
ir Parklajuma trajektorija.

¢ch177nn,1685616820674-25-01JUN23

Trajektorijas novirze

PC16665—UN—18MAR13
A—Trajektorijas novirzes centrs
B—Trajektorijas novirze pa kreisi




AutoTrac vadiba

C—Trajektorijas novirze pa labi

Trajektorijas novirze regulé iestatitas trajektorijas
poziciju masinas kreisaja, vidéja vai labaja puseé.
Izmantoijiet trajektorijas novirzi, lai kompensétu globalas
pozicionéSanas sistémas (GPS) dreifu.

PIEZIME: Novirzes ir visu uz satelitiem balstitu
diferencialas korekcijas GPS sistému neatnemama
sastavdala.

Lietojot SF1, SF2 vai SF3 diferencialo korekciju (vai
lietojot RTK atras mérisanas reZimu), trajektorija
var dreifét laika gaita vai jaudas ciklos. Trajektorijas
novirze var lietot, lai kompensétu GPS novirzi.

Trajektorijas novirze pielago 0 trajektoriju un visas
vadibas Iinijam, kas saistitas ar trajektoriju. Vadibas
[Tnijas tiek novirzitas pa labi vai pa kreisi, péc ieprieks
noteikta attaluma. Operators var art centrét vadibas
[Tniju uz masinas.

Lai centrétu Iniju masinai pasreiz€ja atraSanas vieta,
atlasiet Trajektorijas novirze uz centru (A). Lai
parvietotu ITniju pa kreisi, atlasiet parslégt pa kreisi (B).
Lai parvietotu Iniju pa labi, atlasiet parslegt pa labi (C).

PIEZIME: Trajektorijas novirzes $ablona nokluséjums ir
IESLEGTS.

Trajektorijas novirze ir atspéjota, kamér adaptiva
liknes ierakstiSana ir aktiva.

Maksimali pielaujama novirzes palielindjuma veértiba ar
aktivu AutoTrac ir 30 cm (12 collas). Ar neaktivu
AutoTrac operatoram ir atlauts novirzities lidz pat

914 cm (360 collam).

Trajektorijas novirze nav ieteicama ar adaptivam
ITkném. Novirze ir balstita uz esoSo trajektorijas kursu,
nevis visas trajektorijas geometriju. Trajektorijas novirze
var izraisit dazu trajektorijas dalu novirzi tuvak vai talak
no vélamas novirzes.

Trajektorijas novirze ir pieejama izmantojot AB liknes.
(Skatiet AB ITknu nobidisana.)

Kopéjas novirzes ir redzamas, kad redigé taisnu
trajektoriju vai tikai rinkveida trajektorijas vadibas liniju.
Notirit novirzes ir piemérojams visam trajektorijam.

Koplietotas vadibas linijas nobides

Vadibas Iinijas nobide ir koplietota vadibas trajektoriju
saraksta. Lai sanemtu vadibas lihijas nobidi, izvélieties
citu vadibas ITniju, péc tam atlasiet originalo vadibas
[tniju. Tiek paradits pazinojums, kura noradits, ka
koplietotajai vadibas Inijai ir piemérota nobide.

Vien-kontiras novirze
PIEZIME: Vien-kontdras novirze ir pieejama tikai
taisnam trajektorijam un AB ITkném.

AutoTrac turpina darboties, ja tiek piemérota vienas
linijas novirze.

PIEZIME: Vienas linijas novirzi var izmantot tikai, lai
novirzitu trajektoriju lidz 30% no trajektorijas
atstarpes taisnam trajektorijam un lidz 40%

AB [ikném.

e
O

-

PC28718—UN—25AUG22
Vienas linjjas novirzes pogas

A—Trajektorijas novirzes centrs
B—Trajektorijas novirze pa kreisi
C—Trajektorijas novirze pa labi

Vien-kontdras novirze regulé vienas vadibas linijas
poziciju pa kreisi vai pa labi, neietekméjot apkart eso$o
trajektoriju novietojumu vai formu. Pagrieziena beigas
vai kad ir atlasTta jauna trajektorija, novirze atiestatas uz
nulli.

Vien-kontdras novirzes moduli var pievienot izpildes
lapai, izmantojot Izkartojuma parvaldnieku
lietojumprogrammu.

ch177nn,1685616840395-25-01JUN23

AB liknu nobidisana

4. paaudzes displeji nobida AB Iiknes, izmantojot
atskirigu logiku neka citas vadibas metodes. Taisnas,
sanbides vietd, AB liknes izmanto radialas nobides.
Radialas nobides atbalsta virziena kustibu
perpendikulari lTknes pieskarei katra trajektorijas
punkta. Regeneracijas laika katrs punkts ltknes garuma
tiek nobidits. Liknes formas un geometrijas izmaina ar
nobidi.

PC27479—UN—06SEP19
AB liknes nobides piemérs

A—AB likne
B—Jauna AB likne

Kad AB likne (A) ir nobidtta, jauna AB likne (B) ir
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nobidtta radiali nobides punkta. Radiala nobide ir
izveidota visas linijas garuma. Jaunas AB liknes
trajektoriju atstarpe un kurss pamatojas originalaja AB
[Tkné.

PIEZIME: Liknu izlidzinasana tiek pielietota katram
jaunam braucienam. IzlidzinaSana var radit nelielus
parklajuma parravumus. Ja nepieciesams, linijas
segmentu izlidzinasanu var izslégt vadibas
iestatijumos.

AB Iknu nobides importéSana un eksportésana

Ja importé AB ltknes ar nobidém no GreenStar 3 2630
displeja, importé nobiditas linijas. Ja mainas kadi izméri
vai pielietojumi, AB ITknes neatjaunojas, pamatojoties uz
8Im izmainam. Lai nemtu vera 8is izmainas, AB Iknes
javeido no jauna, izmantojot sakotnéjo AB Itkni.

Radialas nobides no 4. paaudzes displeja nav
savietojamas ar citiem displeju veidiem.

AB Itknes, kas eksportétas uz GreenStar 2 displejiem,
GreenStar 3 displejiem vai John Deere Operations
Center, saglaba radialas nobides, kad tas tiek
importétas atpakal uz 4. paaudzes displeju, tikai tad, ja
AB Itkne netiek mainita, kamér tiek izmantoti citi displeju
veidi.

ch177nn,1685616864851-25-01JUN23

Gaismas joslas iestatijumi

PIEZIME: Gaismas josla tiek minéta ari ka marsruta
precizitates indikators.

i RRRRES

PC28719—UN—25AUG22
Gaismas joslas sola lielums

Sola lielums — izmanto, lai noteiktu vértibu
trajektorijas novirzes attalumam katra lodzina uz
gaismas joslas.

Starejiet virziena uz — ja tiek atlasita S, izgaismojas
gaisma pa kreisi uz gaismas joslas, tas nozZimé masina
ir jastdre pa kreisi, lai saskanotu vadibas trajektoriju.
Trajektorijas virziena nobide — ja tiek atlasita 81
opcija, izgaismojas gaisma pa kreisi uz gaismas joslas,
tas nozimé masina ir jastdré pa labi, lai saskanotu
vadibas trajektoriju.

Pasiva agregata vadibas gaismas josla

Guidance

PC671879—UN—24JUN25
A—Masinas gaismas josla
B—Agregata gaismas josla

Lietojot pasivo agregata vadibu, displejam tiek
pievienota otra gaismas josla.

Masinas gaismas josla (A) — parada attalumu pa labi
vai pa kreisi, ja masina atrodas arpus vadibas
trajektorijas.

Agregata gaismas josla (B) — parada attalumu pa labi
vai pa kreisi, ja agregata rotacijas centrs atrodas arpus
vadibas trajektorijas.

ZIDXK1X,1750231750064-25-18JUN25

Liektas trajektorijas iestatijumi

. PC9529—UN—270CT06
Sauru pagriezienu izlidzinasana IZSLEGTA
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. PC9530—UN—270CT06
Sauru pagriezienu izlidzinasana IESLEGTA

A—lepriekséjais brauciens

B—Nakamais brauciens — Sauru pagriezienu izlidzinaSana
izslegta

C—Nakamais brauciens — Sauru pagriezienu izlidzinasana
ieslegta

D—Pagrieziena radiuss zemé

Izlidzinati Sauri pagriezieni — kad iespéjots, sistéma
automatiski izlidzina paredzéto marSrutu, kas kluvis
Saurs.

Liknes ierakstiSanas aktivizétajs — Adaptivas liknes
trajektorijas ierakstu var ieslégt tris veidos: Manuala
ieraksti8ana, AutoTrac reZims un darba stavokla
rezims.

PIEZIME: Ja nepiecieSama virziena maina, ieteicams
partraukt ierakstisanu. lerakstiSana, braucot
atpakalgaita, var izraistt nepiemérotu vadibas Iiniju
izveidi.

1.Manuals ieraksts: lerakstiSana sakas tikai tad, kad
operators nospiez ieraksta pogu. Saja rezima netiek
izmantoti automatiskie aktivizétaji.

2.AutoTrac rezims: lerakstiSana sakas automatiski,
kad AutoTrac tiek iespéjots planotajai ITnijai, un
partrauc ierakstiSanu, kad AutoTrac atspéjots.
leraksta pogu joprojam var izmantot, lai manuali
saktu vai apturétu ierakstiSanu, atrodoties Saja
reZima.

3.Darba stavokla rezims: lerakstiSana ir saistita ar
statusu "Darba ierakstiSana". Kad "darba
ierakstiSanas" funkcija ir ieslégta un darbs tiek aktivi
veikts, sakas adaptivas liknes ierakstiSana.
lerakstiSana automatiski izslédzas, kad "darba
ierakstiSanas" funkcija ir izslégta.

AB liknes ierakstitie pagarinajumi — taisnu Iiniju
pagarinajumus var pievienot sakuma un beigas AB
ltknes celam. Pagarinajumi tiek generéti

90 m (300 pédam). Pagrieziena iestatijuma

IESLEGSANA nepievieno pagarinajumus ieprieks
ierakstitam AB liektam trajektorijam.

PIEZIME: Lai izvairitos no liniju savstarpéjas
krustosanas, iespéjams, pagarinajumus ir
jaizslédz. Ja linijas krustojas, atlikusas Iiknes,
iespéjams, netiks generétas.

PC9905—UN—O05FEBO7

Radiuss

R—Agregata pagrieziena radiuss

Agregata pagrieziena radiuss uz zemes — ir
vismazakais pagrieziena radiuss, ko agregats var veikt,
kamer tas ir uz zemes.

Lielaks agregata pagrieziena radiuss zeme, rezultata
veidos vienmérigakus pagriezienus. Mazaks agregata
pagrieziena radiuss zemeé rezultata veidos Saurakus
pagriezienus. So vértibu izmanto armt masinam bez
velkamiem agregatiem.

PIEZIME: Parliecinieties, ka agregata pagrieziena
radiuss uz zemes ir iestatits uz realu vértibu
atbilstosi lietojama agregata izméram.

ZIDXK1X,1750229032945-25-26JUN25

Rinkveida trajektorijas iestatijumi

PC20395—UN—08DEC14

Attalums lidz centra punktam

Attalums Iidz Sarnira centram — attalums no
rinkveida centra [1dz paSreizéjai atraSanas vietai.
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Attalums rada tikai [dz 1609 m (5280 ft). leslédziet, lai
paraditu pogu vadibas karté.

CZ76372,0000739-25-08DEC14

Trajektoriju atstarpe

PIEZIME: Ja madina atrodas vairak neka 16 km (10 mi)
no trajektorijas 0, vadibas liniju precizitate
samazinas.

Trajektoriju atstarpe tiek izmantota lietotné Vadiba, lai
noteiktu, cik talu katrs brauciens ir no pédéja brauciena.
Trajektorijas atstarpe ir Il1dziga darba platumam, bet
trajektorijas atstarpe tiek izmantota tikai vadibai un abas
vértibas ir viena no otras neatkarigas.

Lai saglabatu rindu platumu starp braucieniem, iestatiet
trajektorijas atstarpi tadu pasu ka darba platumu. Lai
ar8anai vai smidzina8anai nodroSinatu nelielu
parkladanos vai lai nemtu véra nelielu GPS dreifu,
trajektoriju atstarpi izvéléties nedaudz mazaku par
darba platumu.

AL70325,00005DC-25-23JUL20

Stares jutiba

Stlres jutiba pielago AutoTrac stirésanas sistémas
agresivitati. Augstaks stires jutibas iestatijums ir vairak
agresivs. Sis iestatljums lauj sistémai apstradat
sarez@itus manualos stlires nosacijumus, pieméram,
integrétos agregatus ar smagu vilk3anas slodzi. Zems
stréSanas jutibas iestatijums ir mazak agresivs un lauj
sistémai darboties, pie mazakas vilkSanas slodzes un
lielaka atruma.

levadiet skaitlus no 50 I1dz 200. Nokluséjuma vértiba ir
70. Vertiba var maintties atkariba no stdres kontrollera

? I

Wf"l'—“

PC17128—UN—18JUN13

PC17129—UN—18JUN13
A—10 sekunzu intervals

B—1 sekundes intervals

C—Trajektorijas kludas veids

® Par zemu: Ja stdres jutigums ir parak mazs, displeja
var novérot trajektorijas kltdu, kas léna veida
parvietojas. Sis trajektorijas kludas veids (C) prasa
apméram 10 sekundes (A), parvietojoties no vienas
puses uz otru. Ja rodas parak liela trajektorijas kluda,
palieliniet stdres jatigumu ar nelieliem intervaliem,
[[dz vélama precizitate ir sasniegta.

® Par augstu: Stires jutiguma iestatiSana uz augstako
[Tmeni nenodrodinas maksimalu seko$anas
precizitati. Ja stures jutigums ir parak augsts, bias
novérojama parmerigi liela priekSéjo ritenu
pagrieSanas, kas samazinas precizitati un izraisis
nevajadzigu priekSéjas ass sastavdalu nodilumu. Ja
fmenis ir arkartigi augsts, masinas kustigums klas
pietiekami liels, lai stdres jutigumu nekaveéjoties
pazeminatu [idz sakotn&jam limenim. Ritenu kustiba,
kas jaskatas, nosakot, vai agresivitate ir parak
augsta, notiek aptuveni 1 sekundes (B) intervala no
vienas puses uz otru. Ja novérojama parak agresiva
ritenu kustiba, tad samaziniet stires jutibu ar
maziem intervaliem, I1dz panakat vélamo kustibu.

PIEZIME: Islaiciga trajektorijas klida, parbraucot par
lielu grambu, vagu vai mainoties agregata slodzei,
ir normala paradiba. Atbilstoss stdres jutiguma
noreguléjums palidzés samazinat trajektorijas
kladu.

Izmantojiet palidzibas centra palidzibu uz ekrana,
plasakai informacijai par stures jutibu.

HC94949,0000377-25-26SEP13

lestatiet vadibas trajektoriju
Set Track

®
® ©

A—Poga lestatit trajektoriju
B—Pievienot vadibas trajektoriju
C—Filtrét/grupét vadibas trajektorijas

PC28720—UN—25AUG22

1. Atlasiet pogu lestatit trajektoriju galvenaja vadibas
lapa.

2. Vadibas trajektoriju saraksta, vai nu izvélieties esoSu
vadibas Iiniju, vai izveidojiet jaunu vadibas Iiju.

Izmantojiet palidzibas centra palidzibu uz ekrana,
informacijai par citu vadibas Iiniju izveidoSanu.

HC94949,00003B0-25-24MAY 24
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AutoTrac vadiba

Vadibas liniju iegisana
PIEZIME: Vadamo liniju iegasanai nepieciesams
AutoTrac 2.0 vadibas bloks. Parbaudiet vadibas

bloka tipu AutoTrac darbspéjas lapa cilné Sistémas
diagnostika lietotné Diagnostikas centrs.

PIEZIME: Vadibas liniju iegi$ana nav pieejama visam
masinam.

Vadamo Iiniju iegiSana parada baltu punktétu Iiniju, kas
parada visefektivako veidu, ka vadit masinu uz vadibas
[Tnijas. Celu uz vadibas liniju nosaka atrums, masinas
stavoklis, ritenu lenkis un kurss bridt, kad tiek atlasits
atsak3anas slédzis. Punktéta Iinija tiek nepartraukti
atjauninata, masinai parvietojoties ar AutoTrac rezima
Konfiguréts (2/4 sektors) vai lespéjots (3/4 sektors)
stavokli. Ja masina apgast vadibas ITniju, punktéta Iinija
pazid.

PIEZIME: Vadibas liniju iegid$ana nedarbojas,
darbojoties atpakalgaita.

ch177nn,1685616932700-25-01JUN23

Taisna trajektorija

Taisna trajektorija

PC28721—UN—25AUG22

Taisnas trajektorijas reZims palidz operatoram braukt pa
taisnam, paralélam trajektorijam, izmantojot displeju un
skanas signalus, lai bridinatu operatoru, kad masina ir
novirzijusies no trajektorijas.

Taisna trajektorija |auj operatoram veidot sakotnéju
taisnu trajektoriju laukam, izmantojot dazadas at3kirigas
0 trajektorijas opcijas. Kad 0 trajektorija (atskaites
trajektorija) ir noteikta, tiek generéti visi braucieni
laukam. Katrs brauciens ir identisks sakotnéjam
braucienam, lai nodro8inatu, ka stdres kludas
neizplatisies pa visu lauku. Darbojoties ar Parallel
Tracking vai AutoTrac, var lietot visus generétos
braucienus.

Metodes 0 trajektorijas noteik3anai:
e A + B — nosakiet 0 trajektoriju, izbraucot to ar
masinu.

e A + Auto B — nosakiet O trajektoriju, izbraucot to ar
masinu.

® A + kurss — nosakiet 0 trajektoriju, braucot ar

transportiidzekli masinu uz punktu A un ievadiet
iepriek$ noteiktu kursa vértibu.

® Platums/Garums — nosakiet 0 trajektoriju, ievadot
iepriek$ noteiktu platuma un garuma vértibas A un B
punktiem.

® Platums/Garums + Kurss — nosakiet 0 trajektoriju,
ievadot iepriek$ noteiktu platuma un garuma vértibas
punktam A un ievada iepriek$ noteiktu trajektorijas
vértibu.

® MasSinas piekluve A + B — nosakiet 0 trajektoriju,
izbraucot to ar masinu.

® Piekluve masinai A + kurss — nosakiet O trajektoriju,
izbraucot masinu uz punktu A un ievadiet iepriek$
noteiktu kursa vértibu.

® Masinas piekluve Gar/Plat + kurss — nosakiet 0
trajektoriju, ievadot iepriek$ noteiktu platuma un
garuma vértibas A punktam un ievadot ieprieks
definétu kursa veértibu.

PIEZIME: 0 trajektorija var tikt definéta darbiba
(pieméram stadisana), bet daZas izvéles pogas nav
pieejamas, kamér tiek veidota vadibas linija.

Piekluve maSinai

Masinas piekluve ir taisnas trajektorijas metode, ko
izmanto, lai ievietotu lauka celus starp graudaugu ejam.

Kurss

PIEZIME: Trajektorijas kursa labojumi ir pieejami tikai
tad, ja tiek izmantotas taisnas trajektorijas, kas
izveidotas ar A + Kurss metodi vai Plat/Gar + Kurss
metodi.

Jauna kursa informacija tiek saglabata pie esosas
trajektorijas ik reizi, kad tiek maintta $1 vértiba. Ja dati
tiek eksportéti John Deere darbibu centra péc kursa
mainas, maintta trajektorija aizvieto esoso trajektoriju,
kas saglabata Darbibu centra.

Vadibas linijas aprékinaSanas metode

Vadibas linijas aprékinaSanai péc nokluséjuma tiek
izmantota John Deere metode. Citas vadibas linijas
aprékina metodes ir:

® 1. metode, kas nav John Deere, — izmanto BeeLine
aprékina metodi.

e 2. metode, kas nav John Deere, — izmanto Trimble
aprékinasanas metodi.

PIEZIME: Vadibas linijas var parsitit citam lietotajam,
izmantojot opciju Lauka datu kopigoSana vai
iestatisanas failus, izmantojot USB dzini vai opciju
Bezvadu datu parsatisana.

ST funkcija tiek atbalstita tikai taisnas trajektorijas
vadibas Iiniju izveidoSanai. Tiek atbalstitas visas
metodes jaunas taisnas trajektorijas izveidoSanai, tacu
ieteicama ir A+B metode, ja tiek veidotas jaunas
vadibas linijas, balstoties uz graudaugu rindam vai
stadiSanas vietam, un tas ieprieks tika veidotas ar




AutoTrac vadiba

konkuréjosu sistému. Izmantojot tadu pasu A+ kursu ka
konkuréjosa sistéma, neradis vélamo veiktspéju.

Lai iegdtu plasaku informaciju par taisnas trajektorijas
izveidoSanu, izmantojiet Palidzibas centra palidzibu uz
ekrana.

Trajektorijas dublikats

Dubléta trajektorija izveido aktivas vadibas trajektorijas
kopiju.

Jauna trajektorijas dublikata nosaukums péc
nokluséjuma ir originalas trajektorijas nosaukums plus
(1). Atlasiet trajektorijas nosaukuma ievades lodzinu, lai
parveidotu trajektorijas nosaukumu. Jauna trajektorija
var bt centréta uz masinas vai nobidita pa kreisi vai pa
labi.

Ja originala trajektorija tika izveidota izmantojot A +
Kursa metode vai Plat/Gar + Kursa metode, jaunas
trajektorijas kursu var modificét atlasot Kursa ievades
lodzinu.

ch177nn,1740731168324-25-28FEB25

Quick Line

-----
-----

QUICK LINE

PC28722—UN—25AUG22
Quick Line izvéles taustins

Izmantojiet Quick Line, lai izpildes lapa izveidotu
vadibas trajektoriju ar minimalu pogu nospieSanas
skaitu. Trajektorija tiek nosaukta automatiski bez
iestatiSanas informacijas.

Lai saglabatu Quick Line, atveriet Vadibas trajektoriju
sarakstu, atlasiet pogu Redigét un pardévéjiet
trajektoriju.

Quick Line metodes:

® Quick Line-automatiski B — automatiski izveido B
punktu péc 15 m (49.2 ft) brauciena.

® Quick Line-A+B — manuali izveido A+B vadibas
trajektoriju.

Izmantojiet Izkartojuma parvaldnieka lietotni, lai
pievienotu Quick Line—automatiski B vai Quick Line A+B
pie izvéles taustinu saisnu joslas.

AL70325,000050D-25-27SEP22

Vadisana pa taisna trajektoriju
Darbojoties taisna trajektorija, nav nepiecieSams braukt

pa trajektorijam kada noteikta kartiba. Vistuvaka
trajektorija ir izgaismota ar biezaku baltu [Tniju.

Trajektorijas numurs paradas zem marsruta precizitates
indikatora, un automatiski atjaunojas, tiklidz tuvojas
jauna trajektorija. Trajektorijas numurs norada Iiniju
skaitu prom, un virziena no 0 trajektorijas. Trajektorijas
virziens tiek paradits, salidzindjuma ar O trajektoriju
(ziemeliem, dienvidiem, austrumiem vai rietumiem).
Trajektorijas numurs mainas, kad masina atrodas
puscela starp divam trajektorijam.

Trajektorijas novirzes kltdas attalums paradas marsruta
precizitates indikatora. Trajektorijas nobides kltda,
parada attalumu no tuvakas trajektorijas Iidz masinai.
Kladu skaits, Itldz maSina sasniedz divu trajektoriju
viduspunktu. Péc viduspunkta sasniegSanas,
trajektorijas novirzes kludu skaits saks samazinaties,
masinai tuvojoties nakamai trajektorijai.

Pagrieziet prognozétajs rada attalumu Iidz trajektorijas
beigam, labaja aug$éja dala Vadibas skatam. Attalums
[Tdz paredzétajam pagriezienam samazinasies un
atskanés signali, kad masina bis 10 sekundes no
pagrieziena punkta Skérso8anas un atkartosies, kad
paredzeétais pagrieziena punkts bas sasniegts.

CZ76372,0000737-25-08DEC14

AB liknes

PC28723—UN—25AUG22

AB ltknes

PC9028—UN—16APR06
AB likne lauj operatoram braukt pa liektu liniju lauka ar
diviem gala punktiem (sakuma un beigu). Paralélie
braucieni katra virziena tiek generéti, pamatojoties uz
sakotnéjo trajektoriju. Katrs brauciens tiek generéts no
sakotnéja brauciena, lai nodroSinatu, ka stdres kladas
neizveidosies pa visu lauku. Braucieni nav sakotnéja
brauciena identiskas kopijas. Brauciena izliekums
mainas, lai samazinatu savstarpéjo braucienu at3kiribu.

PIEZIME: Skatiet liektas trajektorijas iestatijumus,
informacijai par savas sistémas pielagosanu
optimalai veiktspéjai.
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AutoTrac vadiba

Sakotnéji ierakstitajai AB Iiknei jabat vismaz 3 m (10 ft)
garai, lai AB Itkne batu deriga.

Kad AB likne (0 trajektorija) tiek ierakstita, tad desmit
papildu trajektorijas tiek generétas (pieci braucieni uz
abam pusém no 0 trajektorijas). Kad masina izbrauks
piekto trajektoriju no O trajektorijas, desmit papildu
trajektorijas tiks generétas $aja virziena. Sistéma
turpina generét papildu braucienus, kad masina brauc
pédéjo braucienu, kas paradas uz ekrana. Masinai
jaatrodas 400 m (0.25 mi) no pédéjas Jenerétas
sistémas Iijas, lai turpinatu generét Iiknes marsrutus.
Ja masina atrodas pie argja ierobeZojuma, var bat
nepiecieS8amas vairakas mindtes, lai generétu marsrutu,
kas paradas uz ekrana, blakus masinai. Saja laika
"Skaitlo8anas Liknes" paradas uz ekrana.

PIEZIME: AB liknes reZima ir iespéjams izlaist
braucienu.

Braucieni nav sakotnéja brauciena identiskas kopijas.
Brauciena izliekums mainas, lai saglabatu savstarpéjo
braucienu atSkirtbu. Ar katru nakamo braucienu,
izliekums no braucieniem klust izliektaks vai ieliektaks.

PIEZIME: Asa likne un brauciena beigu zinojums var
paradities, kad AB liknes ir trajektorijas reZima.

AB Itknes braucieni tiek generéti ar 91 m (300 ft) taisnas
[nijas pagarinajumiem, kas pievienoti faktiski ierakstito
braucienu beigas. Linijas pagarinajumi pagarinas pirms
un péc ierakstitas Iinijas, lai sarindotos pie masinas vai
turpinatu braucienu.

Kad atlasita trajektorijas novirze, eso$a trajektorija tiek
noreguléta un katra trajektorijas pusé atkartoti tiek
generéti pieci braucieni. AB Itknes trajektoriju var
izmantot péc tam, kad generétas sakuma trajektorijas.
Darbibas laika tiek generétas papildu trajektorijas.
Izmantojiet kreiso un labo novirzes pogas, lai
regenerétu AB Iiknes trajektorijas.

Skatiet palidzibu uz ekrana, plasakai informacijai par
AB Iknes trajektorijas izveidoSanu.

Trajektorijas dublikats

Dubléta trajektorija izveido aktivas vadibas trajektorijas
kopiju.

Jauna trajektorijas dublikata nosaukums péc
nokluséjuma ir originalas trajektorijas nosaukums plus
(1). Atlasiet trajektorijas nosaukuma ievades lodzinu, lai
parveidotu trajektorijas nosaukumu. Jauna trajektorija
var bt centréta uz masinas vai nobidita pa kreisi vai pa
labi.

ch177nn,1740731212961-25-28FEB25

Vadisana pa AB likni

Vistuvaka trajektorija ir izgaismota ar biezaku baltu
Tniju.

Trajektorijas numurs paradas zem marsruta precizitates
indikatora, un automatiski atjaunojas, tiklidz tuvojas
jauna trajektorija. Trajektorijas numurs norada Iiniju
skaitu prom, un virziena no 0 trajektorijas. Trajektorijas
virziens tiek paradits, salidzindjuma ar 0 trajektoriju
(ziemeliem, dienvidiem, austrumiem vai rietumiem).
Trajektorijas numurs mainas, kad masina atrodas
puscela starp divam trajektorijam.

Trajektorijas novirzes kltdas attalums paradas marsruta
precizitates indikatora. Trajektorijas nobides klada,
parada attdlumu no tuvakas trajektorijas Iidz masinai.
Kladu skaits, IT1dz maSina sasniedz divu trajektoriju
viduspunktu. Péc viduspunkta sasniegSanas,
trajektorijas novirzes kludu skaits saks samazinaties,
masinai tuvojoties nakamai trajektorijai.

CZ76372,0000736-25-08DEC14

lerakstit taisnu marsrutu vai virzities apkart
Skérsliem

v

PC9030C—UN—270CT06
VadiSana apkart skérsliem

®

PC15310—UN—09APR13
Izliektas linijas un taisnas linijas pogas

A—Punkts A

B—Punkts B

C—Marsruts, kas generéts no 0 trajektorijas
D—Ilzliekts segments
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AutoTrac vadiba

E—Taisns segments

1. Sakt AB ltknes ierakstiSanu

2. Kad jus velaties ierakstit taisnu marsrutu, atlasiet
taisna segmenta pogu.

PIEZIME: Taisni segments biis "tverts", no briza, kad
tiek nospiesta taisna segmenta poga lidz tiek
nospiesta liknes segmenta poga vai Pabeigts poga
tiek nospiesta, lai pabeigtu trajektoriju.

3. lIzvélieties izliektas ITnijas pogu, lai pabeigtu taisnas
Iijas ierakstiSanu un atsaktu izliekta marsruta
ierakstiSanu.

ST procedira var noderét, kad ir gars, taisns marsruta
gabals vai apbraucot Skérs|us.

Liknes un taisna segmenta pogas var ieslégt ieraksta
laika péc vajadzibas.

HC94949,00003C3-25-13SEP13

Adaptivas liknes

PC28725—UN—30AUG22
Adaptivas liknes

PIEZIME: Skatiet papildus informaciju par sistémas
veiktspéjas optimizaciju. (Skatiet STs sadalas iedalu
Liknes trajektorijas iestatisana.)

Adaptivas liknes trajektorija lauj operatoram ierakstit
manuali nobraukto Itknes celu. Tiklidz pirmais liektas
trajektorijas brauciens ir ierakstits un ma&ina pagriezta,
tiek paradita izveidota trajektorija un operators var
izmantot paralélo sekoSanu vai aktivizét AutoTrac.

Péc tam, kad sakotné&jais brauciens ir ierakstits, katrs
papildu brauciens tiek generéts no iepriekséja
brauciena, lai nodrosinatu, ka stiréSanas klidas netiek
atkartotas visa darba laika uz lauka.

PIEZIME: Izlaist braucienu lauj operatoram pabraukt
garam vai izlaist trajektoriju blakus esoso
trajektorijai. Izlaist braucienu nav iespéjams
Adaptivas liknes ieraksta reZima.

Izveidotie braucieni nav sakotnéja brauciena identiskas
kopijas. Brauciena izliekums saglabajas, lai nodroSinatu
brauciena-uz-braucienu precizitati. Kad nepiecieSams,
operators var maintt cela izliekumu jebkura lauka vieta,
ar stari vadot masinu pa trajektoriju, kas atSkiras no
paredzéta cela.

PIEZIME: Stradajot adaptivas liknes trajektorijas
reZima, var paradities asas liektas trajektorijas un
trajektorijas beigu pazinojumi.

Kad sakotnéjais brauciens ierakstits un paredzétais cels
redzams displeja, operators var vai nu manuali braukt
pa generétajam vadibas [nijam, izmantojot paralélo
sekoSanu, vai ieslégt AutoTrac.

Ja Iiknes (liekuma) ieraksts tiek apturéts, ITnija masinas
priek8a netiek projicéta. Operators var izmantot
AutoTrac tikai uz pieejamam [nijam no iepriek3éja
ieraksta sesijam. leraksta sesijas beigas tiek saglabati
visi sesijas laika ierakstitie izliekuma segmenti ka
atseviSka trajektorija.

PIEZIME: Trajektorijas novirze nav ieteicama, ja
izmanto adaptivo likni. Ja atrodieties adaptivas
liknes reZima, trajektorijas novirze nekompensé
GPS novirzi.

Var pievienot papildus izliekuma segmentus esoSajiem
adaptivas ltknes segmentiem, redigéjot vadibas
trajektoriju.

Izmantojiet palidzibas centra palidzibu uz ekrana,
plasakai informacijai par liektas adaptivas trajektorijas
izveidoSanu.

@—7%
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A—Vienkarsa likne
B—Ramis
C—Spiralveida

D—S veida likne
E—Brauciena trajektorija
F—Rinkis
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O—s

—QO

PC9032—UN—17APR06

Adaptivas liknes trajektorijas reZims lauj operatoram
braukt un tikt vaditam pa dazadu veidu laukiem.
VienkarSa Iikne

S veida Itkne

Ramis

Brauciena trajektorija

Spiralveida

Rinkis

LTniju pagarindjumus var pievienot eso$ajai adaptivajai
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AutoTrac vadiba

lTknes trajektorijai. Tie ir pagaidu pagarindjumi (90 m),
kas redzami ITnijas tuvuma. Tie nav jaregistré.
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PC676265—UN—26JUN25
Adaptivas liknes pagarinajumi

AB Curve Recorded Extensions

ZIDXK1X,1750231125361-25-25JUN25

Vadisana pa adaptivu likni

SVARIGI: Ja ir nepiecieSama saglabato adaptivas
liektas trajektorijas datu atkartojamiba,
nepiecieSams, lai sakotnéjie trajektorijas dati
un sekojosie braucieni pari laukam tiek veidoti,
lietojot StarFire RTK precizitati. RTK bazes
stacijai nepiecieSams darboties absolita bazes
rezima.

PIEZIME: Trajektoriju atstarpes Adaptivas liektas
trajektorijas datiem ir konstantas. Ja, atgrieZoties
lauka, tiek izmantots atSkirigs agregata platums,
Jaieraksta jauni dati.

Vistuvaka trajektorija ir izgaismota ar biezaku baltu
[Tniju. Trajektorijas novirzes kludas attalums paradas
marsruta precizitates indikatora. Trajektorijas nobides
klada, parada attalumu no tuvakas trajektorijas [idz
masinai. KlGdu skaits, ITdz masina sasniedz divu
trajektoriju viduspunktu. Péc viduspunkta
sasniegSanas, trajektorijas novirzes klidu skaits saks
samazinaties, ma&inai tuvojoties nakamai trajektorijai.

Ja likne netiek ierakstita, ITnijas nav projicétas, un
operators var izmantot AutoTrac tikai piejamajam
Iinijam. Kad ierakstat, [inijas projicéjas nost no
iepriekSéjas Inijas. So sesiju var izmantot, lai ierakstitu
vél vienu liniju manuali, vai uznéméjs var atlasit
AutoTrac Itknes ieraksta trigeri un AutoTrac uz
projicétas ITnijas.

ch177nn,1685616988383-25-01JUN23

Taisna marsruta ieraksts adaptivas liknes
ietvaros

PC9284—UN—29JUL06
Apkart skérsliem

PC9285—UN—08AUG06

Taisns marsruts

PC15311—UN—09APR13
Izliektas linijas un taisnas linijjas pogas

A—Atlasita taisna linija

B—Tiek generéts taisns segments, lai savienotu divus punktus
C—Traktora marsruts nav ierakstits

D—Atlasita izliekta linija

E—Marsruts tiek ierakstits ka taisna linija starp punktiem A un D
F—Ilzliektas linijas poga

G—Taisnas linijas poga

1. Saciet ierakstiSanu adaptivai ITknei.

2. Kad jus velaties ierakstit taisnu marsrutu, atlasiet
taisna Iinijas pogu.

PIEZIME: Taisni segments biis "tverts", no briza, kad
tiek nospiesta taisna segmenta poga Iidz tiek
nospiesta liknes segmenta poga vai Pabeigts poga
tiek nospiesta, lai pabeigtu trajektoriju.
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3. Izvélieties izliektas ITnijas pogu, lai pabeigtu taisnas
[Tnijas ierakstiSanu un atsaktu izliekta marsruta
ierakstiSanu.

ST procediira var noderét, kad ir gar$, taisns marsruta
gabals vai apbraucot Skérs|us.

Liknes un taisna segmenta pogas var ieslégt ieraksta
laika péc vajadzibas.

PIEZIME: Garakais taisnais segments, kas var tikt
radits ir no 0,8 km (0.5 mi.) (2640 ft.). Garakai
distancei linijas segmenti netiks savienoti, radot
paravumu marsruta.

HC94949,0000395-25-13SEP13

Skérs|u apbrauk$ana

v

PC9029—UN—17APR06

PC9030—UN—17APR06
A—leraksts izslégts
B—Ileraksts ieslégts
C—Partraukumu rezultati nakamaja brauciena
D—Manuala braukSana, lai atjaunotu celu

Izmantojot adaptivas ITknes, operatoram ir jaapbrauc
visi 8kersli lauka, pieméram, akas parsegs, telefona
[Tnijas stabs vai elektrolinija.

PIEZIME: Izmantojiet pogu "Taisni", lai ierakstitu taisnu
liniju ap skérsli un izvairttos no atstarpes cela.

lerakstisana IESLEGTA: Ja ieraksti$ana ir palikusi
ieslégta, apbraucot 8kérsli, 8T novirze no izveidota cela
tiks ierakstita un klds par dalu no cela. Nakosaja
brauciena, tuvojoties Sai vietai lauka, braucienam
izveidotaja marSruta, pa kuru masina brauc, bis ietverta
81 novirze. Ma&ina stirés pa 3o novirzi. Lai S0 novirzi
iztaisnotu, operatoram japarnem masinas sturéSana un
janovers 81 novirze. Kad vaditajs ir pabraucis garam 3ai
novirzei uz lauka un atgriezies paredzétaja marsruta,
turpinasanas slédzim ir jabat iespéjotam, un AutoTrac
parnems masinas sturésanu.

lerakstisana IZSLEGTA: Ja ierakstidana ir izslégta,
tuvojoties Skérslim un to apbraucot, un péc tam
ierakstiSana tiek atkal ieslégta, kad Skérslis ir apbraukts
un AutoTrac ieslégts, lai braucienu pabeigtu, marSruta
ieraksta bus partraukums taja vieta, kur ir Skérslis.
Nakamaja marsruta, kad masina tuvojas
partraukumam, operatoram japarnem masinas
stiréSana un jaizbrauc cauri Sim partraukumam. Kad
partraukums izbraukts un izveidotais cel$ atgdits,
AutoTrac var ieslégt. Partraukums turpmakajos
braucienos neparadisies, ja ieraksts tiek ieslégts
nakamajam braucienam.

¢ch177nn,1685617008861-25-01JUN23
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AutoPath

AutoPath izmanto rindu vai robezu informaciju, lai
izveidotu vadibas Iinijas turpmakajam darbibam Saja
lauka. AutoPath samazina minéjumus un operatora
darbibas, kas vajadzigas, lai precizi parvietotos pa
lauku. AutoPath linijas samazina iestatiSanas laiku,
nepareizi izvélétas rindas un graudaugu bojajumus, ko
rada nepreciza vadibas iestatiSana.

Pirms izmantot AutoPath vadibas linijas, importéjiet
AutoPath Iiniju datus no John Deere Operations Center.
AutoPath Inijas dati tiek ieklauti iestatiSanas faila. Ja
avota dati nav pieejami, AutoPath vadibas Ilinijas var
generét, izmantojot robezu. Papildinformaciju skatiet
nodalas "Ekrana palidziba" sadala "AutoPath
redigésana".

Masinai specifiskas prasibas:

AutoPath ir savietojams ar $adam masinam, kas
aprikotas ar John Deere vai Reichhardt Green Fit
AutoTrac sistémam:

PIEZIME: Lai panaktu optimalu darbibu, izmantojiet
AutoTrac RowSense ar AutoPath.

Traktors

Smidzinatajs

RaZas novacgjs

John Deere labibas plaujma$ina [saderiga tikai ar
AutoPath (robezas)]

PIEZIME: AutoPath dokumentésana nav pieejama, ja
ISOBUS dokumentésanas reZims ir iespéjots
sadalas "Darba iestatisana" iestatijumos.

AutoPath (rindas)

AutoPath (rindas) izmanto ierakstitos avota darbibas
datus, masinas nobides un trajektoriju atstarpi, lai
izveidotu vadibas Iinijas turpmakajam darbibam $aja
lauka. AutoPath (rindas) samazina mingjumus un
operatora datu ievades darbibu daudzumu, kas
nepiecieSamas, lai precizi parvietotos cauri stavo3ajiem
graudaugiem. AutoPath linijas samazina iestatiSanas
laiku, nepareizi izvélétas rindas un graudaugu
bojajumus, ko rada nepreciza vadibas iestatiSana.

AutoPath (rindu) sakotnéjas darbibas prasibas

PIEZIME: AutoPath liniju precizitate ir atkariga no
sakotnéjas darbibas datu precizitates. lerakstot
sakotnéjo darbibu, ieteicama aktiva agregata
vadiba vai AutoTrac agregéata vadiba.

Sakotnéja darbiba ir ierakstita darbiba, kas tiek
izmantota, lai generétu AutoPath Inijas. Saderigas
sakotnéjas darbibas ir ar§ana, stadisana un
pielietoSana.

PIEZIME: Sakotnéja darbiba jaieraksta, izmantojot
agregata uztvéeréju.

Ja sakotnéja darbiba neietver rindu datus, visas
turpmakajas darbibas 3aja lauka, pieméram, stadisan3,
izstradajuma pielietoSana vai razas novakSana, jadefiné
noteiktas rindas, lai AutoPath varétu izveidot vadibas
[Tnijas.

Sakotnéjas darbibas datus, kas nosdatiti uz John Deere
Operations Center, jaieraksta, izmantojot:

e StarFire uztveréjus, kas izmanto SF3 vai augstaku
signala lTmeni gan masina, gan agregata.

PIEZIME: Parliecinieties, ka TCM ir kalibréts uz visiem
uztvéréjiem (masina un agregata).

PIEZIME: Koplietojamo signélu var izmantot, lai
ierakstitu datus.

® 4. paaudzes CommandCenter vai 4640. modela
universalais displejs, vai G5 CommandCenter, vai
G5P"“s Universalais displejs.

Saderigi agregati AutoPath (rindas):

® John Deere stadama masina ar SeedStar 2 vai
jaunaku vadibas bloku

Ne John Deere stadama masina ar ISOBUS

- Darba platums jaiestata ka rindas.

- Jarindas platums ir lielaks par 254 cm (100 in),
turpmakajam darbibam ir vajadzigas noteiktas
rindas.

Virtuala stddama masina (agregats bez vadibas
ierices)

- Darba platums jaiestata ka rindas.

® John Deere arSanas agregats ar vadibas ierici

- Turpmakajam darbibam ir vajadzigas noteiktas
rindas.

Virtualais ar§anas agregéats (bez vadibas ierices)

- Darba platumu ieteicams iestatit ka rindas.

- Ja darba platums nav iestatits ka rindas vai ja
rindas platums ir lielaks par 254 cm (100 in),
turpmakajam darbibam ir vajadzigas noteiktas
rindas.

AutoPath (rindu) lietoSanas prasibas

® |estatiSanas fails no John Deere Operations Center
satur AutoPath datus.

® Displejam jabut derigai AutoPath licencei.

e Masina ir aprikota ar StarFire uztveréju, kas izmanto
SF3 vai spécigaka signala [Tmeni.

PIEZIME: Lai nodrosinatu optimalu darbibu, izmantojiet
to pasu signala limeni, kas tika izmantots
sakotnéjas darbibas ierakstisanai.
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® Masina ir aprikota ar John Deere vai Reichhardt
Green Fit AutoTrac sistémam.

® Graudaugu veidam ir jabat viengadigiem rindu
kultaraugiem.

PIEZIME: AutoPath nenodrosina daudzgadigo
kultdraugu atbalstu.

AutoPath (rindu) generésana

PIEZIME: Tikai vienu AutoPath failu var importét uz
vienu lauku. Ja otrs AutoPath fails tiek importéts,
vecakais fails tiek parrakstits.

PIEZIME: AutoPath failus nevar eksportét no displeja.

PIEZIME: Displeja importétos AutoPath failus var
modificét, bet izmainas netiks sinhronizétas ar John
Deere Operations Center.

Kad masina tiek ievilkta lauka, kuram ir saistitais avota
darbibas fails, automatiski tiek generétas AutoPath
[Tnijas, kas optimizétas mazakajam braucienu skaitam.
Pasreizéjo AutoPath trajektoriju péc tam var redigét
lapa Atlastt vadibas trajektoriju. Atlasiet pogu Metode,
lai izvélétos braucienu generéSanas metodi. AutoPath
(rindam) ir talak noraditas trajektoriju generésanas
opcijas.

e Atlasiet funkciju "Optimizét mazakajam braucienu
skaitam", lai pilntba ietvertu lauku, izmantojot
iesp&jami mazak braucienu.

PIEZIME: Ja pasreizéjas darbibas darba platums ir
mazaks par sakotnéjo darba platumu, opcija "Sekot
sakotnéjas darbibas braucieniem" tiek automatiski
pelékota.

e Atlasiet funkciju "Sekot sakotnéjas darbibas
braucieniem", lai izmantotu tikai tos braucienus, kas
sakrit ar sakotnéjas darbibas braucieniem.
SekoSana sakotnéjas darbibas braucieniem
samazina sablivéSanos, bet var izraisit apstrades
parklasanos.

@ Default to this Method

PC613046—UN—20FEB24
Nokluséjuma metodes izvéles ritina

Nokluséjuma opcija ir "Optimizét mazakam secigu
braucienu skaitam”. Lai nomainitu noklus€juma vértibu
uz "Sekot sakotnéjas darbibas secigajiem
braucieniem”, atlasiet radio pogu un péc tam atziméjiet
izvéles ratinu Nokluséjums Sai metodei. ST darbiba
nodro8ina, ka izveido8anas metode dazadiem laukiem
paliek nemainiga.

AutoPath (rindas) ITnijas péc nokluséjuma ir 20 m

(66 pédas) aiz rindas beigdm. Liniju pagarinajumus var
mainTtt papildu iestatljumos. AutoPath (rindas) var
savienot IlTnijas caur spraugu Iidz 50 m (164 pédam),
pieméram, pa Udensceliem.

PIEZIME: Liniju pagarinajumi péc nokluséjuma tiks
parslégti stavokir "lzslégts”, ja noteikta platforma ir
cukurniedru masina.

PIEZIME: Plasaku informaciju skatiet ekrana palidzibas
sadala.

AutoPath (robezas)

PIEZIME: AutoPath failus nevar eksportét no displeja.

AutoPath (robezas) izmanto lauka robezu informaciju,
lai izveidotu vadibas Iinijas. AutoPath (robezu)
braucienu generé8anai ir nepiecieS$ama preciza lauka
robezu informéacija. ST metode ir piemérota masinai, kas
darbojas rindas bez graudaugiem un stada jaunus rindu
graudaugus.

AutoPath generésana (robezas)

Ja masinas velk uz lauku, kam nav saistita avota
darbibas faila, bet ir noteikta robeza, AutoPath
(robezas) generé braucienus, pamatojoties uz talak
noradttajiem nosacijumiem.

e Kad ir koplietots aréjas vadibas plans no robezas,
AutoPath (robezas) generés datus tiesa veida.

® Ja nav koplietots neviens aréjais plans, bet
pasreiz€jam laukam ir noteikta robeza, operators var
atlasit esodu robeZu planu laukam vai izveidot jaunu
robezu planu, izmantojot izvélni Dati.

® Ja nav pieejama informacija par lauka robezu,
lietotajs var atlasit saisni uz lauku un robeZu lietotni,
lai pabeigtu robezu informacijas iestatiSanu.
AutoPath (robezas) nevar pabeigt, kamér nav
pabeigta robeza.

PIEZIME: Ja pastav avota darbibas fails, AutoPath
(rindas) generés braucienus no sakotnéjas
darbibas datiem.

Ja sakotnéja uzvedne salagot ar robeZu tika izlaista,
AutoPath (robezas) var tikt generétas jebkura laika,
izmantojot opciju lestatit trajektoriju, lai atlasitu
AutoPath ITniju un esoSu robezu planu, vai izveidojot
jaunu, redigéjot AutoPath Imiju.

AutoPath (robezam) ir $adas trajektoriju generésanas
metodes:

o Atlasiet kursa lenki, lai generétu trajektorijas
vélamaija lenki.

® Lai generétu trajektorijas, kas ir paralélas robezas
malai, atlasiet opciju lzltdzinat ar robeZu.

e Lai generétu taisnas trajektorijas, kas ir paralélas
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esoSai vadibas linijai, atlasiet opciju No esosas
trajektorijas.

LidzinaSana pie robeZu funkcijas lauj operatoram viegli
izveidot taisnu vadibas trajektoriju komplektu, kas
salagots ar definétu lauka robezZas sekciju. Displejs péc
nokluséjuma tiek iestatits uz robezas garako taisno
malu, bet var atlasit jebkuru malu.

AutoPath (robezas) Iinijas péc nokluséjuma ir 20 m
(66 ft) aiz rindas beigam.

PIEZIME: Plasaku informaciju skatiet ekrana palidzibas
sadala.
Izveidojiet lauka malas:

Kad lauka mala ir noradita AutoPath — robezai, laukiem
un robezam janorada, ka lauka mala ir definéta citur, un
japarvirza lietotaji uz AP lauka malu definiciju.

Lai izveidotu lauka malu, rikojieties $adi:

1.Atveriet sadalu Redigét Autopath.
2.Atlasiet Autopath lauka malas avots.

Edit AutoPath (2)(§)
Method:
Mode: rBo..ncar-es ] E] Heading Angle
Modified;
Data: AutoPathib}-Sprayer1 20 ] @ osga.m;sou'.!m

Method ]Trackuetllls| shifts |

Status Headland Details
Field boundary - Source AutoPath
information complete
Headland Constant Offset
Headland Source
) Active Boundary P
- Uses Feelds & Boundaries infarmation to ;':f: e 12ﬂ.0C'CIFIl |,

generate headland wracks

fa Applied to; Exterior & Impassable
@) AutoPath Interiors
Create a head|and that is unigue 1o this

Ll [ ber of
guidance plan by entering number of passes Teack Spacing: 120,000 R

PC676263—UN—17JUN25

Lauka malas avots

A—Autopath

3.Noklikskiniet uz MasSinas braucieni, lai iestatitu
braucienu skaitu.

4.NoklikSkiniet uz Labi, lai pabeigtu darbibu.

Trajektorijas informacija

| edit Autopath (2)(3)
Method:

e
Mode: Boundaries ][.L] Align B Baundiy

Modified:
Data: rﬁulnPalh- BoundarySeadi rgDBEuEI..] @ 0602 ;nés 34 Pl

Track Detalls

Land Method

|
Field Heading

Ata-sprayer 0,00

Preview

Preferences
Track Extensions (v Enable

Extension 65,62 It
[ Round : O
! L1910 i W
= -

PC676267—UN—24JUN25

Outside Corners

Trajektorijas datu lapa

A—Trajektorijas detalu cilne

Cilné Trajektorijas informacija tiek paradita atlasitas
trajektorijas lauka, kursa, robeZu un lauka malas
informacija.

PIEZIME: Informa&cija par robeZu un lauka malu nav
nepieciesama, ja AutoPath tiek generéts no
rindam.

Aré&ja stdra veida izvéle nodro3ina iespéju atlastt
kvadratveida vai apalu argjo stari.

QOutside Corners @

Selecting round corners rounds all outside
corners headland tracks. Inside corners are Round
alwiays square.

Qutside Insiche
Corners Carners

| EXN v ]

=]
PC676266—UN—24JUN25

Square

Aréjie stari

Prieksskatijuma logs parada generéjama AutoPath
priek&skatijumu. Trajektorijas kursu var mainit, atlasot
ievades lodzinu un pielagojot nepiecieSamajam
vértibam.

AutoPath generéSanas metodi var mainit no cilnes
Trajektorijas informacija, lai blakus metodes
nosaukumam atlasttu pogu Redigét.

PIEZIME: Plasaku informaciju skatiet sadala Palidziba
ekrana.
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Trajektorijas redzamibas iestatijumus var izmantot, lai
atlasitu, kuras linijas tiek paraditas kartes skata. Kartes
skatu var parslégt starp visam trajektorijam, lauka
trajektorijam un lauka malas trajektorijam. Nokluséjuma
skats ir Radit visas trajektorijas.

PIEZIME: Trajektorijas redzamibas iestatijumi nav
pieejami, izmantojot AutoPath (rindas).

ZIDXK1X,1751350378549-25-08JUL25

AutoPath iestatiSana

Labakai precizitatei, lietojot AutoPath, ir ieteicama
masinas, agregata un displeja lietotnes iestatiSana.

Sakotnéjas darbibas izveide

StadiSana ka sakotnéja darbiba

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

PIEZIME: Izmantojiet virtualo agregatu iericés, kas nav
SeedStar 2, k3 arT agrak raZotiem agregatiem.

e |estatiet virtuala agregata profilu, ja nepiecieSams.
® |evadiet agregata platumu rindas.
e Uzstadiet agregata uztvergju un ievadiet uztveréja
izmérus lietojumprogramma Equipment
Manager (Aprikojuma parvaldnieks).
® |zveidojiet SF3 vai reallaika kinematikas (RTK)
agregata uztvéréja korekciju (saderigs koplietojams
signals).
® 4600 CommandCenter v2 serveris vai
4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.

PIEZIME: Preciza reljefa kalibrésanas modula (TCM)
kalibrésana ir batiska AutoPath darbibai. Ja
iespéjams, izmantojiet izvérstas TCM kalibrésanas
panémienu.

® \eiciet masinas un TCM kalibréSanu.

e Optimizéjiet agregata vadibas precizitati secigiem
darba gajieniem. (ieteicams)

e Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.

e |estatiet stadiSanu ka darbibas veidu.

e |estatiet graudaugu veidu uz katru gadu stadamo
kultdraugu rindu, pieméram, kukurizu.

® |zveidojiet AutoTrac vadibas linijas. lesp&jams
izmantot manuali vadamas vadibas Iinijas, tacu tas
nav ieteicams.

Zemes apstrade ka sakotnéja darbiba

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

PIEZIME: Izmantojiet virtualo agregatu iericés, kas nav
SeedStar 2, ka ari agrak raZotiem agregatiem.

e |estatiet virtuala agregata profilu, ja nepiecieSams.
® |evadiet agregata platumu rindas.

e Uzstadiet agregata uztveérgju un ievadiet uztveréja
izmérus sadalad Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

e \eiciet SF3 vai RTK masSinas uztvéréja korekciju.

® \eiciet SF3 vai RTK agregata uztvéréja korekciju
(saderigs koplietojams signals).

® 4600 CommandCenter v2 serveris vai

4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.

PIEZIME: Preciza TCM kalibré$ana ir batiska AutoPath
veiktspéjas nodrosindsanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® \/eiciet masinas un TCM kalibréSanu.

® Optimizéjiet agregata vadibas precizitati secigiem
darba gajieniem. (ieteicams)

® Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.

PIEZIME: Zemes apstrade izmantojama ka sekundara
darbiba, lai noradritu rindu skaitu un starprindu
attalumu. Agregati ar intensitates kontrolleri un
vecaku modelu pneimatiskas stadamas masinas
neatbalsta rindu skaita un starprindu atstatuma
funkcijas.

e |estatiet pielietoSanu un zemes apstradi ka darbibas
veidu.

® |zveidojiet AutoTrac vadibas Iinijas. lesp&jams
izmantot manuali vadamas vadibas linijas, tacu tas
nav ieteicams.

Sakotnéjas darbibas piemérosana

StadiSana ar zemes apstrades sakotnéjo darbibu

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

PIEZIME: Izmantojiet virtualo agregatu iericés, kas nav
SeedStar 2, ka arT agrak raZotiem agregatiem.

e |estatiet virtuala agregata profilu, ja nepiecieSams.
® |evadiet agregata platumu rindas.

e Uzstadiet agregata uztvéréju un ievadiet uztvéréja
izmeérus sadalad Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

e \eiciet SF3 vai RTK maSinas uztvéréja korekciju.

® \eiciet SF3 vai RTK agregata uztvéréja korekciju
(saderigs koplietojams signals).

® 4600 CommandCenter v2 serveris vai

4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.
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PIEZIME: Preciza TCM kalibrésana ir bitiska AutoPath
veiktspéjas nodrosinasanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® \/eiciet masinas un TCM kalibréSanu.

e Optimizéjiet agregata vadibas precizitati secigiem
darba gajieniem. (ieteicams)

Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.
lestatiet stadiSanu ka darbibas veidu.

AutoPath dati tiek ieklauti iestatiSanas faila.

Izveidojiet vadibas linijas, izmantojot AutoPath
datus.

® \eiciet SF3 vai RTK maSinas uztvéréja korekciju.

PIEZIME: Preciza TCM kalibréSana ir bitiska AutoPath
veiktspéjas nodrosindSanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® Veiciet masinas TCM kalibrésanu.
e Noradiet masinas platumu vai trajektoriju atstarpi.

® 4600 CommandCenter v2 serveris vai
4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.

e AutoTrac RowSense un/vai Vision ir aprikojuma.
(ieteicams)

e Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.
e |estatiet pielietoSanu ka darbibas veidu.

® |estatiet graudaugu veidu uz katru gadu stadamo
kultGraugu rindu, pieméram, kukurizu.

e AutoPath dati tiek ieklauti iestatiSanas faila.

® |zveidojiet vadibas Inijas, izmantojot AutoPath
datus.

PécstadiSana (velkama tipa aplikators)

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

PIEZIME: Izmantojiet virtualo agregatu iericés, kas nav
SeedStar 2, ka ari agrak raZotiem agregatiem.

e |estatiet virtuala agregata profilu, ja nepiecieSams.
® \eiciet SF3 vai RTK masSinas uztvéréja korekciju.

PIEZIME: Preciza TCM kalibréSana ir bitiska AutoPath
veiktspéjas nodrosindSanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® \eiciet masinas TCM kalibreSanu.

® Noradiet masinas platumu, trajektoriju atstarpi vai
pievienojiet hederi.

® 4600 CommandCenter v2 serveris vai

4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.

e AutoTrac RowSense un/vai Vision ir aprikojuma.
(ieteicams)

® Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.
e |estatiet pielietoSanu ka darbibas veidu.

® |estatiet graudaugu veidu uz katru gadu stadamo
kultraugu rindu, pieméram, kukurdzu.

® AutoPath dati tiek ieklauti iestatiSanas faila.

® |zveidojiet vadibas linijas, izmantojot AutoPath
datus.

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

® \eiciet SF3 vai RTK masSinas uztvéréja korekciju.

PIEZIME: Preciza TCM kalibrésana ir bitiska AutoPath
veiktspéjas nodrosinasanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® \/eiciet masinas TCM kalibréSanu.

® Noradiet masinas platumu, trajektoriju atstarpi vai
pievienojiet hederi.

® 4600 CommandCenter v2 serveris vai
4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonéSanu.

e AutoTrac RowSense un/vai Vision ir aprikojuma.
(ieteicams)

e Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.
e |estatiet razas novakSanu ka darbibas veidu.

® |estatiet graudaugu veidu uz katru gadu stadamo
kultdraugu rindu, pieméram, kukurdzu.

e AutoPath dati tiek ieklauti iestatiSanas faila.

® |zveidojiet vadibas Iinijas, izmantojot AutoPath
datus.

Razas novaksana (velkama tipa razas novacéjs)

® |zmériet un ievadiet agregata izmérus sadala
Aprikojuma parvaldnieka lietotne.

PIEZIME: Izmantojiet virtualo agregatu iericés, kas nav
SeedStar 2, ka arT agrak raZotiem agregatiem.

e |estatiet virtuala agregata profilu, ja nepiecieSams.
e Uzstadiet agregata uztvéréju un ievadiet uztvéréja
izmeérus lietojumprogramma Equipment
Manager (Aprikojuma parvaldnieks).
® \eiciet SF3 vai RTK masSinas uztvéréja korekciju.
® Veiciet SF3 vai RTK agregata uztvérgja korekciju
(saderigs koplietojams signals).
® 4600 CommandCenter v2 serveris vai

4640 universalais displejs ar
Automation 4.0 aktivizéSanu/abonésanu.
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AutoTrac vadiba

PIEZIME: Preciza TCM kalibrésana ir bitiska AutoPath
veiktspéjas nodrosinasanai. Ja iespéjams,
izmantojiet izvérstas TCM kalibréSanas
panémienu.

® \/eiciet masinas TCM kalibréSanu.

e AutoTrac RowSense un/vai Vision ir aprikojuma.
(ieteicams)

e Noradiet organizaciju, klientu, saimniecibu un lauku.
e |estatiet razas novakSanu ka darbibas veidu.

e |estatiet graudaugu veidu uz katru gadu stadamo
kultdraugu rindu, pieméram, kukurizu.

e AutoPath dati tiek ieklauti iestatiSanas faila.

® |zveidojiet vadibas Inijas, izmantojot AutoPath
datus.

¢ch177nn,1685617047758-25-01JUN23

AutoPath kartes detalizéta informacija

Atlasiet pogu AutoPath kartes detalizéta informacija, lai
apskatitu informaciju par rindam un braucieniem
sakotnéja darbiba. AutoPath kartes detalizéta
informacija lauj operatoram apskatit, ka AutoPath ir
planojis vadibas linijas noteikta lauka.

Atlasiet pogu Rindas, lai pasléptu vai paraditu rindu
datus.

Atlasiet opciju "Sakotnéjas darbibas secigie braucieni",
lai pasléptu vai paradrtu secigos braucienus, kas
izveidoti no sakotné&jas darbibas.

Atlasiet izvéles ritinu "Sakotnéjie virzieni", lai pasléptu
vai paraditu virzienu bultinas. Ja tas ir iespéjots, virziena
bultinas parada sakotné&ja brauciena virzienu.

¢ch177nn,1685617047678-25-01JUN23

Rinkveida trajektorija

i” -
| ©
b

PC28726—UN—30AUG22

Rinkveida trajektorija

Rinkveida trajektorija lauj operatoram izveidot rinkveida
vadibas linijas. Tas ir paredzéts izmantot laukiem ar
grieSanas centru.

Rinkveida trajektorija ir balstita uz platuma un garuma
koordinatém Sarnira centra. Koncentriskas vadibas
ITnijas tiek veidotas, pamatojoties uz trajektorijas
atstarpi ldz 1,6 km (1 mi.) no Sarnira centra.

Rinkveida trajektorija ir paredzéta grieSanas centra
darbibai uz zemes ar mazak ka 2% slipumu. Ta ka
rinkveida trajektorija veido rinkveida atstarpi uz lidzenas

plaknes, vadibas Inijas atstarpes un grie§anas centra
trajektorijas nesakrit, jo trajektorija k|Ust talaka no
grieSanas centra slipuma. ST ir attalumu atskiriba starp
nobraukto attalumu pari pauguram uz lidzena lauka. ST
attaluma at3kirtbas palielinas pie lielakas nogazes.

Trajektorijas nobidi lieto, lai trajektorijas radiali
parvietotu tuvak vai talak no centra punkta. Trajektorijas
nobide nemaina pasu centra punktu. Trajektorijas
nobides metode lauj operatoram lietot dazadus
agregata platumus, veikt aprékinus par augstakas
vietas trajektorijas grieS8anas centra dazadiem
garumiem vai veikt aprékinus par spiralveida irigacijas
sekciju stiepSanu vai samazinaSanu. Ja rinkveida
trajektorijas mala tiek pievienota, maintta vai dzésta,
eso8as nobides no trajektorijas tiek dzéstas. Izmantojot
trajektoriju nob1di mala agregatam var netikt izlidzinata

ar malu.
PC20395—UN—08DEC14

Attalums lidz centra punktam

Attalums I1dz centra puntam parada attalumu no
rinkveida centra [1dz paSreizéjai atraSanas vietai.
Attalums rada tikai l[dz 1609 m (5280 ft). Funkcijai ir
jabut ieslégtai rinkveida trajektorijas iestatijumos, lai
paradttu pogu vadibas karté. Tiklidz poga ir uz vadibas
kartes, atlasiet pogu, lai paraditu vai pasléptu attalumu.

Pieejamas divas metodes, lai izveidotu rinkveida
trajektoriju:

Gar./plat. rinkim

PC28727—UN—25AUG22
Gar./plat. rinkim

® Ja platuma un garuma koordinates pagrieziena
centra ir zinamas, jaievada atraSanas vietu, lai
izveidotu rinkveida trajektoriju.

Izbraukt rinki

Izbraukt rinki

PC28726—UN—30AUG22

® Platuma un garuma koordinates pie grieSanas centra
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AutoTrac vadiba

aprékina no braukSanas cela. Rinkveida vadibas
[Tnijas tiek veidotas no koordinatém.

® Ir ieteicams, ka tiek izbraukts viss rinkis, optimalam
apla centra aprékinam. BraukS8ana vairak neka pilnu
apli, nepalielina aprékinu precizitati.

Izmantojiet palidzibas centra palidzibu uz ekrana,
plasakai informacijai par rinkveida trajektorijas
izveido3anu.

AL70325,000041F-25-27SEP22

Rinkveida trajektorijas mala

PC17399—UN—08DEC14

PIEZIME: Rinkveida trajektorijas malu var izmantot tikai
4. paaudzes displejos. Malas informaciju nevar
izmantot GreenStar 3 displejos.

Rinkveida trajektorijas malas atspogulo aréjo robezu
grieSanas asij. Ta tiek paradita, ka oranza Iinija vadibas
karte.

Rinkveida trajektorijas malas veido3ana lauj vadibas
[ijam generéties sakot no malas. Pretéja gadijuma,
vadibas Iinijas tiek generétas sakot no grieSanas centra.

PIEZIME: Trajektoriju atstarpei un darba platumam
jabat vienadam agregata gala, rindai pret malu.

Kad vadibas linijas tiek veidotas, mala ir atskaites
punkts, nevis apla centrs. Tas var bat noderigi, ja
agregati ar dazadam trajektoriju atstarpém tiek
izmantoti taja pasa lauka. Vienkarsi ievadiet jaunu
trajektorijas atstarpi un vadibas Iinijas tiek pielagotas
sakot no malas. Vadibas Inijas tiek enerétas,
pamatojoties uz malu, izmantojot trajektoriju atstarpi un
nobidi. Ja mala ir izdzésta, vadibas linijas tiek veidotas
no centra uz aru.

¢ch177nn,1685617082154-25-01JUN23

Vadiba pa rinkveida trajektoriju

Lietojot rinka trajektoriju, nav nepiecieSams braukt pa
trajektorijam kada noteikta kartiba. Vistuvaka trajektorija
ir izgaismota ar biezaku baltu ITniju.

Trajektorijas numurs paradas zem marsruta precizitates
indikatora, un automatiski atjaunojas, tiklidz tuvojas
jauna trajektorija. Trajektorijas numurs norada Iiniju
skaitu prom, un virziena no 0O trajektorijas. Trajektorijas
virziens tiek paradits, salidzindjuma ar 0 trajektoriju

(ziemeliem, dienvidiem, austrumiem vai rietumiem).
Trajektorijas numurs mainas, kad masina atrodas
puscela starp divam trajektorijam.

Trajektorijas novirzes kldas attalums paradas marsruta
precizitates indikatora. Trajektorijas nobides kluda,
parada attdlumu no tuvakas trajektorijas Iidz masinai.
Kladu skaits, It1dz maSina sasniedz divu trajektoriju
viduspunktu. Péc viduspunkta sasniegSanas,
trajektorijas novirzes kludu skaits saks samazinaties,
masinai tuvojoties nakamai trajektorijai.

CZ76372,0000734-25-08DEC14

Robezas aizpildiSanas trajektorija

PC28728—UN—25AUG22
RobezZas aizpildisanas trajektorija

Robezas aizpildiSanas trajektorija rada vadibas [Tnijas
no aréjas robezas izmériem un trajektoriju atstarpém.

PIEZIME: Robezas aizpildisanas trajektorija neizmanto
slipuma kompensaciju. Stradajot lauka ar nogazi, ir
ieteicams izmantot Adaptivas liknes.

Displejs veido tris vadibas linijas, balstoties uz robezu
formu un trajektorijas atstarpi, vienu Iiniju robezas
arpusé un divas [nijas robezas iekSpusé. Papildu
robeZas trajektorijas tiek veidotas masinai parvietojoties
pa lauku.

PIEZIME: Ja ir atlasita Trajektorijas novirze, visas
trajektorijas tiek pielagotas un regenerétas.

Taisna trajektorijas aizpildiSana

Atlasiet pogu lerakstit aizpildiSanu, lai generétu vadibas
[Tnijas, izmantojot Taisnu aizpildiSanu visa lauka
robezas. Taisnas trajektorijas aizpildiSana izmanto A +
B metodi taisnai trajektorijai, lai veidotu vadibas linijas.
Lietojot sekciju vadibu, ir ieteicams, ka tiek pabeigta
RobeZu aizpildisana trajektorija, pirms lietot lerakstit
aizpildidanu.

Robezas aizpildiSanas trajektoriju nevar eksportét uz
citu displeju. Ja Robezas aizpildiSanas trajektorija ir
nepiecieSama uz cita displeja, to pasu trajektoriju var
radtt, izmantojot to pasu aréjo robezu.

AL70325,0000454-25-27SEP22
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AutoTrac vadiba

Vadiba pa Robezas aizpildiSanas
trajektoriju

Vistuvaka trajektorija ir izgaismota ar biezaku baltu
[Tniju.

Trajektorijas numurs paradas zem marsruta precizitates
indikatora un automatiski atjaunojas tiklidz tuvojas
jauna trajektorija. Trajektorijas numurs norada Iiniju
skaitu prom, un virziena no 0 trajektorijas. Trajektorijas
virziens tiek paradits, salidzindjuma ar 0 trajektoriju
(ziemeliem, dienvidiem, austrumiem vai rietumiem).
Trajektorijas numurs mainas, kad masina atrodas
puscelad starp divam trajektorijam.

Trajektorijas novirzes kludas attalums paradas marsruta
precizitates indikatora. Trajektorijas nobides kluda,
parada attdlumu no tuvakas trajektorijas Iildz masinai.
Kladu skaits, I1dz maSina sasniedz divu trajektoriju
viduspunktu. Péc viduspunkta sasniegSanas,
trajektorijas novirzes kludu skaits saks samazinaties,
masinai tuvojoties nakamai trajektorijai.

AL70325,0000455-25-06NOV17

Trajektoriju kopa

Trajektoriju kopa ir vadibas liniju grupa, ko izveidojis
operators. Trajektoriju kopa |auj operatoram &tri
parslégties starp dazadam vadibas trajektorijam.

Trajektoriju kopas veidoSana

1. Atlasiet pogu lestatit trajektoriju vai atlasiet Nakamas
trajektorijas izpildes lapas moduli.

2. Atlasiet pogu Jauna trajektoriju kopa.

3. Atlasiet pogu Pievienot trajektoriju un saraksta
atlasiet paredzéto trajektoriju.

4. Atkartojiet 3. darbibu, I1dz visas paredzétas
trajektorijas ir pievienotas trajektoriju kopai.

Trajektoriju kopas atlase

1. Atlasiet pogu lestatit trajektoriju vai atlasiet izpildes
lapas Nakama trajektorija moduli.

2. Vadibas trajektoriju saraksta lapa atlasiet trajektoriju
kopu.

PIEZIME: Linijas nonems$ana no Trajektoriju kopas
nedzésis to no displeja. Dz&3ot trajektoriju
iestatijumu, netiek dzéstas linijas trajektorijas
iestijumos no displeja.

Plasaka informacija atrodama palidzibas failos uz
ekrana.

AL70325,00005EE-25-21JUL20

Mainit trajektoriju

PC17412—UN—15JUL13
Trajektorijas mijmaina lauj operatoriem parslégties starp
vadibas linijam. Trajektoriju mijmainu var vai nu
izmantot, Trajektorijas kopas veido$ana (vadibas Iniju
grupa), vai izmantojot globalo Trajektoriju kopu (visas
uz displeja pieejamas vadibas Inijas). Ja tiek atlasita
Trajektoriju mijmaina, t& maina vadibas Iiniju, balstoties
uz vadibas Iniju secibu Trajektoriju kopa.

Mijmaina uz nakamo trajektoriju

PIEZIME: Trajektorijas mijmainas poga ir peléka krasa,
ja trajektorija nav atlasita.

Lai atlasttu ndkamo vadibas trajektoriju, izmantojiet
vienu no $adam metodem:

® Atlasiet pogu Mijmaina nakamas trajektorijas moduli.
o Atlasiet trajektorijas mijmaina saidnu josla.

AL70325,00005E0-25-08JUL20

AutoTrac statusa sektors

AutoTrac ikonai ir Cetri posmi, ka attélots AutoTrac
sektoru statusa:

1. Uzstadits

Sv

Uzstadits

PC28729—UN—25AUG22

Stilres kontrolleris un paréja aparatira, kas
nepiecieSama lietoSanai, ir uzstadta.

e SthréSanas vadibas ierice ir noteikta.
® Noteikta AutoTrac licence.

PIEZIME: Ja atbalsts ir nodroSinats, japanak stirésanas
kontrollera drosiba.

2. Konfiguréts

P

Konfiguréts

PC28730—UN—29AUG22

SekoSanas reZims ir noteikts, un deriga O trajektorija
ir noteikta. AutoTrac aktivizéSanai atlasits pareizs
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AutoTrac vadiba

StarFire signala limenis. Jabat izpilditiem $adiem
masinas nosacijumiem:

Vadibas sistéma ir ieslégta.

0. trajektorija ir noteikta.

Pienak StarFire signals.

Starédanas vadibas ierice darbojas bez klamém.
MasSinas atrums ir atbilstoSs atruma diapazonam.
TCM zinojums ir pieejams un ir derigs.

MasSina darbojas pareiza darba parnesuma.

@

lespéjots

3. lespéjots

PC28731—UN—25AUG22

AutoTrac IESLEGTS/IZSLEGTS poga ir nospiesta.
AutoTrac ekspluatacijai visi nosacijumi ir izpildTti, un
sistéma ir gatava aktivizé€Sanai.

® | ai ieslégtu funkciju StiréSana ieslégta, atlasiet
pogu STEER ON/OFF (Stirésana ieslégta/
izslegta).

4. leslegts

A

leslégts

PC28732—UN—25AUG22

TurpinaSanas slédzis ir nospiests, un AutoTrac staré
masinu.

® | aiieslégtu AutoTrac, nospiediet masinas
atsaksanas sledzi.

Pédegjais izejas kods: Norada, kadée| AutoTrac sistéma
izslegusies vai kadé| ta neieslédzas. |zejas kodi
paradas jauna loga éna lapas augsdala.

ZIDXK1X,1750251383846-25-18JUN25

lespéjot AutoTrac

\n OFF |
PC28733—UN—30AUG22

Stirésana IESLEGT/IZSLEGT parslégs

A—Stiresana ieslégta

B—Staréesana izslegta

Lai ieslégtu AutoTrac, jaizpilda $adi kritéji:

® Masinai ir ar AutoTrac saderiga stiires vadibas
ierice.

® Deriga AutoTrac aktivizéSana.

® Vadibas trajektorija ir izveidota. Turpmak Saja nodala
skatiet, Izveidot vadibas trajektoriju.

® Pareizs StarFire signala I[imenis AutoTrac
aktivizéSanai ir izvéléts (SF1, SF2, SF3 vai RTK), un
tiek ieglts pareizs GPS signals.

® AutoTrac ar derigu GPS signalu, ietverot SF1, SF2,
SF3 vai RTK.

e Stlres vadibas ierice darbojas bez klimém.

PIEZIME: Masinas veids un stdres vadibas bloka
programmatiras versija nosaka minimalo un
maksimalo atlauts atrumu.

Lai iespé&jotu AutoTrac, atlasiet starésana IESLEGT/
IZSLEGT parslégu. ST poga atspéjo AutoTrac, ja to
atlasa atkartoti.

ch177nn,1685617259334-25-01JUN23

AutoTrac atspéjosana, kad funkcija netiek
izmantota

PC15305—UN—19MAR13
lestatijumu ikona

A UZMANIBU: Lai izvairitos no nopietna

savainojuma vai naves gadijuma, pirms
izbrauk8anas uz autoceliem izslédziet vadibas
sistému.

Vadibas galvenais ieslégSanas/izslégSanas slédzis
vada vadibas lietotni.

SVARIGI: Izvairieties no sistémas darbibas
traucejumiem. Pirms vadibas galvena slédza
izslegSanas, nonemiet atlasi no visam
aktivajam trajektorijam vadibas trajektoriju
saraksta.

leslégSanasl/izslégSanas poga izpildes lapas modull
tikai iesp€jo vai atsp&jo AutoTrac un neizslédz vadibas
lietotni.

PIEZIME: Vadibas programma tiek atspéjota, izslédzot
vadibas galveno slédzi. Tiek ietverta ari visa
displeja vadibas funkcionalitate.
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Vadibas galvenais slédzis atrodas vadibas iestatijumos.
Atlasiet ikonu lestatijumi vadibas programmas
augsdala.

¢ch177nn,1685617259241-25-08JUL25

AutoTrac ieslegsSana

A UZMANIBU: Sargieties no negadijumiem un

savainojumu gusanas. Kad AutoTrac sistéma ir
ieslegta, operators ir atbildigs par starésanu
cela gala un izvairiSanos no sadursmém.

Neméginiet ieslégt (aktivizét) AutoTrac sistému, braucot
pa autocelu.

1. Atlasiet pogu StiréSana ieslégtalizslégta, lai ieslégtu
vai izslégtu sttréesanu.

2. Uzbrauciet ar maSinu uz vadibas trajektorijas, un
masinas ikonas priek§a paradisies ieziméta
navigéacijas Inija.

3. Manuali iesledziet AutoTrac, nospiezot slédzi Atsakt,
kad nepiecieSama atvieglota stiréSana.

ch177nn,1685617259095-25-28JUN23

AtsakSanas slédzis

PC28734—UN—29AUG22
Atsa@ksSanas slédza piemérs

PC20427—UN—28JUL16
Ikona AutoTrac

A—Atsaksanas slédzis

PIEZIME: Slédza atsakt novietojums atskiras
pamatojieties uz masinas tipu un modeli.
Informaciju par atsaksanas slédZa atrasanu vietu
skatiet masinas operatora rokasgramata.

Nospiediet atsakSanas slédzi, lai parslegtu AutoTrac no
iespéjoSanas stavokla ieslégSanas stavoklr.

¢ch177nn,1685617258989-25-01JUN23
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AutoTrac atkartota ieslegSana nakamaja brauciena

A—O0. trajektorija
B—1. trajektorija, dienvidi
C—Trajektorijas atstatums

Kad tiek sasniegts rindas gals, operatoram japarslédz
masina uz nakamo braucienu. Pagriezot stari, AutoTrac
funkcija tiek atslégta.

AutoTrac, nospiezot atsdkSanas slédzi, var atkal ieslégt
tikai tad, ja ir izpilditi 8adi nosacijumi:

PIEZIME: Stiirésanas vadibas ierice nosaka maksimalo
atrumu, kad masina izmanto AutoTrac.

Atpakalgaita AutoTrac paliek ieslégts 45 sekundes.
Péc 45 sekundém masinai jaieslédz turpgaitas
parnesums, pirms atkal ieslédzas atpakalgaita.

® Turpgaitas atrums ir mazaks neka 30 km/
h (18,6 judzes/h).

® Atpakalgaitas atrums ir mazaks ka 10 km/h (6 judzes
stunda).

e Masinas kurss atrodas 80° no vélamas trajektorijas.

® Masina atrodas 40% robezas no trajektoriju
atstarpes.

® Operators atrodas sédeklr.
® TCM ir ieslégts.

PIEZIME: Trajektorijas numurs ir redzams uz kartes,
pusé no attaluma starp divam vadibas
trajektorijam.

ch177nn,1685617258751-25-01JUN23

PC8866—UN—02NOV05

Seko$ana

D—Trajektorijas novirzes kluda
E—Trajektorijas virziena kluda

Sistéemas izslegsana un atspéjosana

A UZMANIBU: Lai izvairitos no nopietna

savainojuma vai naves gadijuma, pirms
izbraukSanas uz autoceliem izslédziet vadibas
sistému.

AutoTrac sistémas izslégsSana
AutoTrac izslédza:
® Pagriezot stri.

e Paléninot atrumu [1dz mazak neka 0,5 km/
h (0,3 mph).

PIEZIME: Uz noteiktam masinam AutoTrac var
darboties par tikai 0,1 km/h (0,06 mph) atrumu.
Plasaku informaciju skatiet masinas operatora
rokasgramata.

e Parslédziet pogu StirésSana ieslégtalizslégta, Idz
cilné Vadibas skats vai programma Vadiba tiek
paradita cilne StiréSana izslégta un AutoTrac
parslédzas uz 2/4 statusa sektoru.

® Operatoram atstajot sédekli uz vairak neka
7 sekundém, ja tiek izmantots sédekla slédzis, vai
operatora klatbdtnes monitors vairak neka 7 mindsu
laika nenovéro nekadas darbibas.

Ja AutoTrac sistéma ir iespéjota, operators var pagriezt
stdri, lai atslégtu AutoTrac un stirétu manuali.
Operators var ari parslégt cela un atsaksanas slédzi
izslégta stavokli (OFF), lai atspéjotu AutoTrac. Sadi
AutoTrac sistéma tiks parslégta uz 1/4 statusa sektoru
un ieslégsies 30 sekunzu taimeris:

® Ja slédzis tiek IESLEGTS pirms 30 sekunZu taimera
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laika beigam, AutoTrac sistéma tiek iespé&jota 3/
4 statusa sektora. Lai ieslegtu AutoTrac, nospiediet
atsakSanas slédzi.

e Ja slédzis tiek IESLEGTS péc 30 sekunZu taimera
laika beigam, AutoTrac sistéma tiks konfiguréta 2/
4 statusa sektora. Pirms AutoTrac atkartotas
ieslég8anas, nospiezot atsakSanas slédzi, AutoTrac
ir atkartoti jaiespé&jo 3/4 statusa sektora.

PIEZIME: Cela un atsak$anas slédzis neatrodas
iebavétaja AutoTrac stirésanas mehanisma.

PIEZIME: MY26 XUV Gator (AT2) ir aprikots ar drosibas
Jostas atspradzésanas operatora klatbdtnes
sistému. Operatora klatbitne tiek uzraudzita,
izmantojot droSibas jostas stavokli; ja drosibas
josta ir atspradzeéta, Autotrac vadiba izslédzas.

AutoTrac sistéemas atspéjosana

Parslédziet cela un atsakSanas parslégsanas slédzi
IZSLEGTA pozicija, lai samazinatu AutoTrac Iidz 1/4

statusa sektora.

Lai atspéjotu AutoTrac, izmantojot GreenStar displejus:

1.Atlasiet izvéles taustinu Vadiba.
2.Atlasiet cilni Vadibas iestatijumi.

Integréts AutoTrac

Masina Augsts turpgaitas | Zems turpgaitas
atruma atruma
ierobezojums ierobezojums

Smidzinataji 40 km/h (24.8 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph)

Kombaini 22 km/h (13.7 mph) | 0,5 km/h (0.3 mph)

22 km/h (13.7 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

plaujma$inas

28 km/h (17.4 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Kokvilnas novace;ji

15 km/h (9.3 mph)

0,5 km/h (0.3 mph)

Atpakalgaitas atruma ierobezojumi

Integréts AutoTrac

Masina

Atpakalgaita un
atlautais laiks

Augsts atruma
ierobezojums
atpakalgaitai

7R un 8R kultiraugu
rinda un kapurkézu
traktori

7R (Sér. nr. 110101

8R (Ser. nr. 160001
—)
8RT (Sér. nr. 923001

8RX (Sér. nr. 801001
-)

Ja, né ierobezojums

10 km/h (6.2 mph)

: iy Al < . 6R, 7R, un 8R Ja, 45 sek. 10 km/h (6.2 mph)
3.Atlasiet nolaizamo izvélni SekoSanas rezims kultdraugu rinda un
4.Atlasiet opciju Vadiba izslégta. kapurkézu traktori
7R (Seér. nr. —
110100)
Displeja lietotnes Vadiba augSpusé atlasiet ikonu 8R (Seér. nr. —
lestatTjumi un parslédziet Galveno vadibas parslégu 6136ROTO?SO)N 623000)
pozicija OFF (Izslégts). v e
Sarnira tipa Née —
ZIDXK1X,1749792007505-25-08JUL25 savienojuma traktori
Smidzinataji Ja, 45 sek. 10 km/h (6.2 mph)
Kombaini Ja, 45 sek. 10 km/h (6.2 mph)
Minimalais un maksimalais atrums Padgajeji lopbaribas | Ja, 45 sek. 10 km/h (6.2 mph)
v- - - _ kombaini
Masinas un stires vadibas bloka programmatiras P——— NE
i s = S ElA 5 aSgajéja labibas é —
versijas nosaka minimalo un maksimalo atrumu. plaujmasinas
Kokvilnas novaceji Ja, 45 sek. 5 km/h (3.1 mph)

PIEZIME: Uz noteiktam masinam, AutoTrac var
darboties ar tik mazu atrumu, ka 0,1 km/h (0,06
mph). Plasaku informaciju skatiet masinas
operatora rokasgramata.

Turpgaitas atruma ierobezojumi

Integréts AutoTrac

Masina Augsts turpgaitas | Zems turpgaitas
atruma atruma
ierobezojums ierobezojums

6R, 7R, un 8R Ritenis: 36 km/h 0,5 km/h (0.3 mph)

kultdraugu rinda un | (22.4 mph)

kapurkézu traktori Trajektorija: 31 km/h
(19.3 mph)

Sarnira tipa
savienojuma traktori

31 km/h (19.3 mph)

1 km/h (0.6 mph)
MST: 1,5 km/h (0.9
mph)

ch177nn,1685617258482-25-01JUN23

AutoTrac atspéjoSanas zinojumi

Katru reizi izsledzot AutoTrac, tiks atskanoti divi skanas
signali, kuriem sekos bridindjums, skaidrojot, kapéc
sistéma tika izslégta. Zinojumos tiek paradits art
iemesls, kapéc AutoTrac netika iespéjots. Zinojumi par
izslégSanu tiek radtti 7 sekundes un péc tam pazad.

AutoTrac atsp&joSanas zinojumi
Kods Zinojums
702752.00 Vel nekas netika parbaudits
702752.01 Stdre ir pagriezta
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702752.02 Parak mazs ritenu atrums 702752.53 Trajektorijas datu noildze

702752.03 Parak liels ritenu atrums 702752.54 Nezinama stires sistémas vadibas ierices kluda

702752.04 Nepareizs parnesums 702752.55 AutoTrac Universal temperatlra arpus diapazona

702752.05 Mainijies trajektorijas numurs 702752.56 AutoTrac parak ilgi aktivs Cetru ritenu stiréSana

702752.06 Nav dualas frekvences GPS 702752.57 Masinas vienlaiciga staréSana

702752.07 SSU aktivizéja DTCs 702752.58 Autorizacija nav atlauta

702752.08 Laba pédéja parsatiSana 702752.62 Rezervéts

702752.09 Slikti GSD zinojumi 702752.63 Neveikt nekadas darbibas

702752.10 Nav Parallel Tracking

702752.11 Atslégas karte nav ievietota ch177nn,1685617258342-25-01JUN23

702752.12 Kursa kluda parak liela

702752.13 Trajektorijas novirzes kluda parak liela

702752.14 Atvérts sédekla sledzis AutoTrac agregata vadiba (pasiva)

702752.15 Parak zema ellas temperattra AutoTrac agregata vadiba (pasiva) tiek izmantota, lai

702752.16 TCM nav klatesods uzlabotu precizitati, mainot lauka apstaklus, izliektas

702752.17 Nederigs aktivize$anas kods trajektorijas un slipaja reljefa. AutoTrac agregata vadiba

702752.18 Diagnostikas reZima kontroles varsts (pasiva) Vadavmaému tédé_veidé_7 .I_(as nodrosina

702752.19 Kombaina hedera sladzis Izslégts agregata atrasanos uz vadibas [inijas.

702752.20 Kombaina Cela/Lauka slédzis leslégts AutoTrac agregata vadiba izmanto agregata profila

702752.21 Spriegums nav stabils mérijumus Aprikojuma parvaldnieka lietotné un GPS

702752.22 AutoTrac ir parak ilgi iespéjots atpakalgaita signalizé no masinas un agr.egéta.uztvéréji_em. ST

702752.23 AutoTrac ir parak ilgi aktivs zem zema atruma mfor[nz_:\_cua tle‘l,( lztnan.tota, Ia.l n(_)tglktu maS|vr1as

slieksna uztvéreja atrasanas vietu attieciba pret masinas

702752 24 Parak augsts izliekums uztvérfaju. Pa[natojgti_es uz _vadTbas_ITrliju Au_toTrac )

702752.25 Masina nebrauc virziena uz prieksu agregata_vadltia..St.ure masm_u “T‘ _tada Y_elda agrgg_ats

20275226 ELX ija zoma (izslogsana) sek_o vadlbgs [Tnijai. Tas var izraistt masinas novirzi no

vadibas linijas.

702752.27 Nederigi parnesuma dati

70275228 | Slikti Atsakanas slédza dati Dodieties uz AutoTrac vadibu

702752.29 Nederigs atslégas slédZa zinojums 1. Atlasiet Izvéelni.

702752.30 SPFH AutTrac/Rindu vadibas slédzis izslégts 2 Aflasiet cilni Lietotnes.

702752.31 SPFH atras apstadinaSanas slédzis ieslégts

702752.32 AutoTrac nav iespgjots 3. Atlasiet lietotni AutoTrac vadiba.

702752.33 Linijas ieguve

702752.34 Sekosana pa ITniju

702752.35 Nezinams virziens

702752.36 Pareja uz GPS parak liela

702752.37 Arpus rindas ) ) PC15305—UN—19MAR13

702752.38 Sensora robeZlinijas taimauts lestatijumu ikona

702752.39 Nepareiza zinojumu seciba Atlasiet ikonu lestatijumi, lai iesp&jotu AutoTrac

702752.40 !\/IgéTna nevar sasniegt noteikto trajektorijas agregata vadibu (pasTvé).

izliekumu

70275241 | GPS masinas atrums nesakrit ar masinas fiten PIEZIME: Agregata vadibu var ietekmét izmainas lauka

702752.42 Eso8as izliekuma nesaderiba apsfc:}k,l oS, i;mainas_ vic_les a;_3§ taklos un nepareiza
masinas vai agregata iestatisana.

702752.43 Masina novietota stavésanai

702752.44 Papildu stiréSanas komandu zinojumu noildze Prasibas:

702752.45 Papildu stiréSanas statusa zinojumu noildze

702752.46 Kladaini sédekla slédza dati PIEZIME: C sérijas un 1910. modela pa vidu velkamas

702752.47 Slikti VIN dati pneimatiskas séjmasinas ar hidraulisko piedzinu ir

702752.48 Kiadaini ritena bazes dati saderigas ar AutoTrac agregata vadibu (pasivo) un

702752.49 TCM info zi n ojuma noildze atbalsta taisnas, izliektas, robeZas un AutoPath

702752.50 Masinas automatizacijas zinojuma noildze trajektorijas veidus.

702752.51 Zﬁj}ﬂﬁzsnaogi%zzima/kursa novirzes pakapes ° 4 _paaudz_es_ Co_mma_ndCenterTM vai 4640. mode!a

702752.52 Ritenu bazes atrumal/virziena zinojuma noildze universalalais displejs

65-25



AutoTrac vadiba

e Deriga licence agregata vadibai

Masina uzstadits StarFire uztvérgjs

- StarFire 3000 uztvérgjs ar SF2 vai RTK signalu

- StarFire 6000 uztvéréjs ar SF3 vai RTK signalu

- StarFire 7000/7500 uztvéréjs ar SF-RTK/RTK
signalu

e Uz agregata uzstadits StarFire uztvéréjs

- StarFire 3000 uztvéréjs ar SF1, SF2 vai RTK
signalu

- StarFire 6000 uztvéréjs ar SF1, SF3 vai RTK
signalu

- StarFire 7000/7500 uztvéréjs ar SF1, SF-RTK vai
RTK signalu

Koplietotais signals ir ieslégts

PIEZIME: Ja izmantojat uztvéréjus ar daZadiem signala
stiprumiem, masinas uztvéréjam jabat labakam
signalam.

Koplietotais signals agregata uztvéréjam tiek
ieslégts automatiski.

AutoTrac agregata vadiba atpakalgaitas rezima

AutoTrac agregata vadiba atpakalgaitas rezima tiek
atbalstita $adas masinas:

® Visas masinas, kas darbojas AT2 konfiguracija
e 7., 8.,un9. sérijas traktori ar vienu velkamu agregatu

leteicamais atrums, darbinot AutoTrac agregata vadibu
atpakalgaitas reZima, ir starp 3—6 km/h (2—4 mph). Lai
panaktu optimalu veiktspéju, no jauna ieslédziet
turpgaitas reZimu, kad masinas un agregata klada ir
13 cm (5 in) vai mazak.

Lai noskaidrotu, kura konfiguracija masina darbojas,
parejiet uz AutoTrac diagnostikas sadalu:

1. Atlasiet vienumu AutoTrac sektors.

2. Atlasiet vienumu Darbspéja.

3. Atlasiet vienumu AutoTrac sistéma.

4. Parbaudiet, vai AutoTrac rezims ir AT 2.0.

Uzstadita AutoTrac agregata vadiba

PIEZIME: AutoTrac™ agregéata vadiba nav savietojama
ar aizmuguréjiem 3 punktu agregatiem, iznemot

stadamo masinu TT 8022, kura izmantota
aizmuguréja 3 punktu sakabe bez 3arnira.

Sistéma automatiski iespéjo vai atspéjo, pamatojoties
uz sakabes stavokli (sakabe I1dz galam uz leju ir 0 % un
[[dz galam uz augsSu ir 100 %):

lespéjoSanas stavoklis: Aktivizéts, kad agregats ir
nolaists un sasniedz 70 % no sakabes
gajiena (noklusgjums).

Atspéjosanas stavoklis: Deaktivizéts, kad agregats ir
pacelts augstak par 85 % no sakabes

gajiena (noklusgjums).

Konfiguracijas noteikumi:

1.lespéjoSanas un atspé&joSanas robezvértibam
jaatskiras vismaz par 10 %.

2.Atsp€joSanas robezvértiba nedrikst parsniegt 95 %.
iestatit augstak par THE Disable (aug$éjo
ierobezojumu).

iestatit augstak par THE Enable (apak$éjo
ierobezojumu).

ZIDXK1X,1750228151574-25-08JUL25

Sturésanas optimizéSana

Veiktspéjas parraudziSana

Veiktsp€jas parraudziSana rada kursa un sekoSanas
kladas. Tas ir paredzéts, lai palidzétu noregulét
AutoTrac papildu iestatijumus. Kursa klida norada
masinas virziena saistibu attieciba pret esoso
trajektoriju. SekoSanas k|ida parada masinas
trajektorijas novirzes kladu vai nobidi attieciba pret
eso$o trajektoriju.

Kursa kludas meritajs

PC16972—UN—22MAY 13

Kursa klida norada maSinas virziena saistibu attieciba
pret esoSo trajektoriju. Kursa kludai jabat +/- 1° robeZas.

Var biit nepiecieSami pielagojumi, ja tas ir arpus St
diapazona.

Sekosanas kludas meritajs

PC16969—UN—22MAY 13

Sekosanas klida parada masinas trajektorijas novirzes
kladu vai nobidi attieciba pret esoSo trajektoriju.
Lokveida joslas grafika vértiba atjaunina minimalas un
maksimalas kursa kltdas izmainas reala laika pédéjo 10
sekunzu laika.

PIEZIME: StaréSanas vadibas bloka vértibas pamatojas
uz stdréSanas vadibu masinai.
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Stures reguléjumi turpgaita

oy

SekosSanas klada

PC16969—UN—22MAY 13

8z,

~ PC28738—UN—25AUG22
Atra gaita uz priekSu iestatijumu ikona

PC28739—UN—25AUG22

Léna gaita uz priekSu iestatijumu ikona

Linijas sekoSanas jutigums

Nosaka, cik agresivi AutoTrac readé uz novirzes no
trajektorijas kladu.

e Augstaki iestatijumi: Rezultata daudz agresivaka
reagéSana uz masinas trajektorijas nobides klGdu.

e Zemaki iestatijumi: Rezultatd mazak agresivaka
reagéSana uz masinas trajektorijas nobides kltdu.

Kursa vadiba
—
‘ _,! v
Augsta kursa vadiba

@"_\

PC28740—UN—25AUG22

4

PC28741—UN—25AUG22
Zema kursa vadiba

Nosaka kursa novirzes vértibas (masinas pagrieziena
vértibu) ietekmi uz sekosSanas veiktspéju. VadoSais
kurss darbojas ka€paredzésanas parametrs, un to var
lietot, lai samazinatu parmérigu stiréSanu. Lielaku
noreguléjumu gadijuma var pasliktinaties veiktspéja.

e Augstaki iestatljumi: Rezultata straujaka reagésana
uz novirzes pakapi.

e Zemaki iestatijumi: Rezultatd mazak spéciga
reagéSana uz novirzes pakapi.

Kursa linijas jutigums

-

PC16972—UN—22MAY 13
Kursa klida

#s,

PC28742—UN—25AUG22
Augsts kursa linijas jutigums

PC28743—UN—25AUG22

Zems kursa linijas jutigums

Nosaka, cik agresivi AutoTrac reagé uz kursa kltddam.

® Augstaki iestatijumi: Rezultatd daudz agresivaka
reagéSana uz masinas kursa kladu.

® Zemaki iestatijumi: Rezultata zemak agresiva
reagéSana uz masinas kursa kladu.

SttréSanas reagésanas atrums

=
PC28744—UN—25AUG22
Augsta stlres reagé$anas vértiba

PC28745—UN—25AUG22

Zema stiires reagésanas vértiba

Pielagojiet masinas stdres vértibu, lai saglabatu
seko$anas veiktspéju. Stlres reagésanas palielinasana
kopuma uzlabo sekoSanas veiktspéju.

e Augstaki iestatijumi: rezultata uzlabosies sekoSanas
veiktspéja, bet var art rasties palielinata ritenu
kustiba vai saraustita kustiba.

® Zemaki iestatljumi: rezultata samazinasies ritenu
kustiba, bet var izraisit sekoSanas veiktspéjas
mazinasanos.

Apguves jutigums

PC28746—UN—25AUG22

Augsts apgdatais jutigums
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&,

‘\.\__._‘_

PC28747—UN—25AUG22
Zems apgdtais jutigums

Nosaka, cik strauji transportlidzeklis apgust kustibu pa
trajektoriju. Sis iestatljums tikai ietekmé veiktspéju,
uzsakot trajektoriju.

® Augstaki iestatijumi: Rezultata agresivaka Inijas
iegisana.

® Zemaki iestatijumi: Rezultata vienmérigaka linijas
uzsak3ana.

Liektas trajektorijas jutigums

/—"'"‘H.

PC28748—UN—25AUG22

Augsts liknes jutigums

-
4

Zems liknes jutigums

PC28749—UN—25AUG22

Nosaka, cik strauji AutoTrac reagé uz Ikni trajektorija.
Sis iestatijums ietekmé veiktspéju tikai vadibai pa liektu
trajektoriju.

® Augstaki iestatijumi: PagrieZ masinu mazaka radiusa
(Sauraka) ap Ikni.

® Zemaki iestattjumi: Pagriez masinu lielaka radiusa
(plataka) ap Ikni.

Agregata starésana

SVARIGI: Agregata rotacijas centra mérijums ir
nepiecieSams, lai veiktu pareizu agregata
vadibas funkciju. Noradijumus par rotacijas
centra precizu mériSanu skatiet ekrana,
rotacijas centra mériSana. Nepareizs rotacijas
mérisSanas centrs var izraisit sliktu veiktspéju
vai agregata bojajumus.

Linijas sekoSanas jutigums
‘J\

PC28750—UN—25AUG22
Augsts linijas sekoSanas jutigums

PC28751—UN—25AUG22
Zems linijas sekoSanas jutigums

Nosaka, cik agresivi AutoTrac reagé uz novirzes no

trajektorijas klGdu.

e Augstaki iestatijumi: rezultata daudz agresivaka
reagéSana uz agregata trajektorijas nobides kladu.

® Zemaki iestatijumi: Rezultata daudz zemaka
reagéSanas agresivitaté uz agregata trajektorijas
nobides kladu.

Kursa linijas jutigums

PC28752—UN—25AUG22
Augsts kursa linijas jutigums

PC28753—UN—25AUG22
Zems kursa linijas jutigums

Nosaka, cik agresivi AutoTrac readé uz agregata kursa
kladam.

® Augstaki iestatljumi: rezultdtd daudz agresivaka
reagéSana uz agregata kursa kladu.

® Zemaki iestatijumi: Rezultatd daudz mazaka
agresivitates reagéSana uz agregata kursa k|adu.

Apguves jutigums

T/ N

PC28754—UN—25AUG22
Augsts apgdatais jutigums

A

PC28755—UN—25AUG22
Zems apgdtais jutigums

Nosaka, cik agresivi masina uzsak trajektoriju. Sis
iestatijums tikai ietekmé veiktspéju, uzsakot trajektoriju.
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® Augstaki iestatijumi: Rezultatd agresivaka linijas PIEZIME: Sie iestatijumi var bit nepiecie$ama
iegtsana. pielagosanai, mainoties augsnes stavoklim.

® Zemaki iestatljumi: Rezultata vienmerigaka linijas ) ) ‘ o
uzsiksana. Nosaka, cik agresivi AutoTrac reagé uz izmainam

nogaze. Parak liela vértiba, un traktors stiré agregatu
kalna. Parak zema veértiba, un traktors stiré agregatu
lejup no kalna.

e Augstaki iestatijumi: Masina virzas augstak pa
slipumu, lai kompensétu agregatu, kas ir mazak
izturigs pret slidéSanu lejup.

® Zemaki iestatijumi: Masina virzas zemak pa slipumu,
lai kompensétu agregatu, kas ir vairak izturigs pret
slidésanu lejup.

Liektas trajektorijas jutigums

PC28756—UN—25AUG22

Augsts liknes jutigums - . =
g Jutg Slipuma reakcijas atrums

)
-

&,
S’
PC28757—UN—25AUG22

Zems liknes jutigums ) _ PC28760—UN—25AUG22
Augsts slipuma reakcijas atrums

Nosaka, cik strauji AutoTrac reagé uz ITkni trajektorija.

Sis iestatijums ietekmé veiktspéju tikai vadibai pa liektu

trajektoriju.

® Augstaki iestatijumi: Pagriez masinu mazaka radiusa
(Sauraka) ap Ikni.

® Zemaki iestatijumi: Pagriez ma$inu lielaka radiusa S’
(plataka) ap Iikni.

- - PC28761—UN—25AUG22
Slipuma jutigums Zems slipuma reakcijas atrums

Nosaka, cik atri AutoTrac reagé uz izmainam nogaze.
e Augstaki iestatljumi: Rezultata straujaka reagésana
uz novirzém nogazé.

® Zemaki iestatljumi: Rezultata mazaka reagéSana uz
novirzEém nogaze.

¢ch177nn,1685617257742-25-01JUN23

PC28758—UN—25AUG22
Augsts slipuma jutigums

AutoTrac RowSense

AutoTrac RowSense ir uzlabojums integrétajam
AutoTrac, kad novac kukurtzu vai pielieto produktu.
Rindas sensora raiditie signali ir integréti eso3ajos
AutoTrac signalos, lai palidzétu masinai noturéties uz
rindam. Ja no rindu sensoriem nav signala (ka
pieméram, kad braucot pa tdensceliem), tiek izmantota
normala globalas pozicionésanas sistémas (GPS)
vadiba.

PC28759—UN—25AUG22

Zems slipuma jutigums AutoTrac RowSense strada ar visam eso$ajam

seko8anas metodém un lielako dalu raZzas standarta
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novakSanas un lietotnu shémam. Visi sekoSanas rezimi
ir iestatiti tapat ka AutoTrac, kas izmanto GPS.

Sazinieties ar John Deere izplatitaju, lai iegadatos
AutoTrac RowSense.

Papildinformaciju skatiet AutoTrac RowSense operatora
rokasgramata.

Vadibas linijas nobides

Ja AutoTrac RowSense sistéma ir ieslégta, vadibas
[Tnija tiek nobidita, salagojot to ar rindu sensoru stavokli.
Kad ir izvéléts jauns lauks vai AutoTrac RowSense ir
izslégta, sistéma notira visas vadibas trajektoriju
novirzes, kuras iestatija AutoTrac RowSense.

AutoTrac RowSense statusa ikonas

PC24011—UN—31MAR17

Gaidstave (balta ikona)

Sistéma ir izslégta.

PC28735—UN—25AUG22
Sistéma iespéjota (zala ikona)

Sistéma ir iesp&jota un darbojas ar abiem rindu
sensoriem un GPS.

PC28736—UN—25AUG22
Nav GPS signala (dzeltena ikona)

Sistéma ir iespéjota un izmanto tikai rindu sensora

datus.
PC28737—UN—25AUG22

Nav rindu sensora signala (oranza ikona)

Sistéma ir iespéjota un darbojas tikai ar GPS.
Rindu sensoru iespéjosana

Tikltdz sakotnéja trajektorija ir iestatita, AutoTrac
atsdk3anas slédzi var nospiest, ja masina ir trajektoriju
atstarpes vidi un pienemama lenkT pret rindam.
RowSense vada masinu, ltldzko rindu sensors var
noteikt rindu poziciju.

Pagriezieni uz lauku malam izpilditi tada pasa veida, ka
izmantojot uz GPS balstitu AutoTrac.

1. Operators izlidzinas ar trajektoriju, kurai vélas sekot.
2. Lai ieslégtu AutoTrac, nospiediet atsakSanas slédzi.

3. Tad rindu sensors uztver rindas atrasanas vietu un
tai seko.

Adaptivo liknu, rinkveida trajektorijas un AB liknu liniju
paplasinaSanas funkciju var izmantot, lai paplasinatu
blakus esoSa cela projekciju uz lauka malam.

Rindas izlaiSana

Rinda izlaiSana rodas, ja tiek zaudéti rindu sensora dati.
AutoTrac darbojas, izmantojot GPS, Iidz tiek no jauna
iegati rindu dati. Sadi izlaidumi var notikt, iebraucot
ddenscelos.

Ja izmanto taisnu trajektoriju vai AB liknes trajektoriju
un notiek rindas izlaiSana, vadibas trajektorija tiek
parcentréta. ST metode nodrosina lielaku iespéju
AutoTrac RowSense atkartoti iegat pareizu trajektoriju
otrad pusé ddenscelam.

Manuala RowSense

Atlasiet manualo RowSense rezimu, lai izmantotu rindu
sensoru tikai hedera. Manuala RowSense reZimam nav
nepiecieSama AutoTrac aktivizéSana.

Manualais RowSense reZims ir pieejams papildu
vadibas iestatijumos, ja ir izpildti talak noradttie
nosacijumi.

o Masina ir uzstadits 4600 CommandCenter vai 4640
universalais displejs.

kombainu, kokvilnas savacéju vai kokvilnas
norauseéju.

® Displejs nosaka rindu noteicéja sensorus CAN
kopné.

¢ch177nn,1685617257495-25-01JUN23

Traucéjummeklésana

PIEZIME: AutoTrac ir pielagots, lai veiktu labi vairumu
lauka darbu, izmantojot daZadus agregatus.
Arkartas apstakliem papildu iestatijumi lauj
operatoram veikt nelielus pielagojumus savas
sistémas ipasiem lauka apstakliem un agregatiem.
Pielagojiet Stuares jatigumu, pirms lietojat solus
Sados scenarijos.

Pirms reguléSanas parbaudiet un noveérsiet citas
problémas. Veiciet nepiecieSamas mehaniskas
parbaudes un kalibréSanas, izmantojot piesaistito
masinu. Ja Sis solis vél nav veikts, var rasties masinas
bojajumi vai operators zaudés laiku regul€jot sistému,
kuru nevar noregulét.

Parmeriga ritenu kustiba: Kopuma AutoTrac
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veiktspéja ir pienemama, bet riteni atri raustas uz
priekSu un atpakal.

Agresiva Suposanas kustiba: Novérojama
nepartraukta kustiba atpakal un uz priek8u, skatoties
pari masinas priek8galam. Kustiba tiek novérota, bet
ekrana paradtta trajektorijas novirzes klada (attalums no
A-B lnijas) biezi ir relativi neliela.

Slinka Suposanas kustiba: AutoTrac darbiba Skiet
léna, méginot atrasties Inija, un Iénam virzas no vienas
puses uz otru.

Slinka ITnijas ieguve: Lniju iegdSanas laikd AutoTrac
darbojas |éni. Traktors paliek ITnijas viena mala uz ilgu
laiku pirms tiek izlidzinats.

Agresiva lnijas ieguve: AutoTrac parsniedz liniju un
turpina veikt parak lielu kompensésanu iegisanas laika,
kas rezultéjas ar augstu frekvenci cieSas SlipoSanas
shémas ieguves laika.

Sekosana arpus liknes: AutoTrac ir gauss Iknes
trajektorija, ka rezultata léni klist, SUpojoties ap vélamo
[Tniju. ST Mnija biezi vien seko no arpuses vélamajam
marSrutam.

Sekosana liknes iekSpuseé: AutoTrac rada atras un
augstas frekvencu korekcijas ITknes trajektorijas rezim3a,
ka rezultata rodas saspringta veida SGposanas vai
sekoSana vélama marsruta iekSpuse.

PIEZIME: Par problému novérsanas panémieniem
Skatiet palidzibas failus uz ekrana.

Visparéja reguléSana
leteikumi pielagojumiem:

e Stires jutiba: iestatiet uz 100 pirms veikt citus
pielagojumus. Pielagojiet ar palielinajuma soli 10.

® SekoSanas lnijas jutigums: pielagojiet ar
palielinajuma soli 20.

® |nijas kursa jutigums: pielagojiet ar palielinajuma
soli 10.

® VadoSais kurss: pielagojiet ar palielinajuma soli 10.

e Stires iekartas reagéSanas atrums: pielagojiet ar
palielinajuma soli 10.

e UzsakSanas jutigums: pielagojiet ar palielindjuma
soli 20.

® |iknes jutigums: pielagojiet ar palielinajuma soli 20.

Viena vértiba viena laika vientba: Méginiet pielagot
iestatljumus problematiskiem lauka apstakliem, kad
AutoTrac darbojas, rikojoties Sadi:

1.Saciet ar ripnicas nokluséjuma iestatijumiem. Stares
jutiguma veértiba korelé ar vértibu uz vadibas skata
cilnes. Méginiet izmantot vértibu Sim iestatljumam,
kas ir [1dzigi ekspluatacijas apstakliem (70 betonam,
100 vairums apstaklu, 120 mikstai zemei). So skaitli
varbat vél vajag mainit arpus ieteicamajiem
iestatijumiem.

2.Kamér AutoTrac ir aktivs problematiskos apstaklos
(pieméram, atrumi, zeme un riepu iestatisana),
palieliniet vai samaziniet Iinijas kursa jutigumu ar
koeficientu 10.

3.Ja izmainas [nijas kursa jutiguma ir neefektivas,
risinot jautajumu, atiestatiet linijas kursa jutiguma
parametru. Palieliniet vai samaziniet vadoSo kursu
tada pat veida, ka iepriek3€&ja solr.

4.Ja neviena no iepriek§éjam darbibam nav efektiva,
atiestatiet vadoSo kursu un palieliniet vai samaziniet
stlré$anas reagésanas atrumu 1dziga veida, ka tas
tika veikts iepriekSejas darbibas.

Apvienojiet iestatijumus: Ja iepriek§ minéta darbiba
nesniedz apmierinoSu veiktspéju un tad, kad operators
iepazinis parametrus, kuri izmaina AutoTrac veiktspéju,
izméginiet dazadas kombinacijas parametriem, kamér
AutoTrac ir aktivs.

ch177nn,1685617257238-25-24MAY 24
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AutoTrac pagrieziena automatizacija

PC28762—UN—25AUG22
AutoTrac pagrieziena automatizacija

AutoTrac pagriezienu automatizacijas lietotne
nodrosina gala pagriezienu automatizaciju aprikotas
mas8inas. ST automatizacija lauj operatoram
koncentréties uz citiem uzdevumiem, nevis uz gala
pagriezienu koordinéSanu.

Veicot sakotnéjo AutoTrac pagriezienu automatizacijas
iestatidanu, ir ieteicams izmantot noklus€juma
iestatljumus. Nokluséjuma iestatijumi nodrosina
sakumpunktu, kas labi darbojas ar daudzam masinam
un to konfiguracijam. Ar dazam konfiguracijam, var bat
nepiecieSams pielagot AutoTrac pagriezienu
automatizacijas papildu iestatijumus, lai precizi
noregulétu darbibu. Piemé&ram, ja traktors tiek
paplasinats, pievienojot triskarsas riepas vai ja stires
atduru reguléSana ietekmé pagrieziena radiusu, var bat
nepiecieSams pielagot Maksimala pagrieziena radiusa
un Maksimala pagrieziena lenka vértibas.

ParieSana uz AutoTrac pagriezienu automatizaciju
1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni AutoTrac pagriezienu automatizacija.
Kartésana

AutoTrac pagrieziena automatizacijas kartes modulis
parada informaciju par gaidamajiem pagriezieniem,
pieméram, attalumu Iidz pagriezienam un pagrieziena
virzienu. Lai iegltu papildinformaciju par kartéSanas
lietotni, izmantojiet ekrana palidzibu.

AutoTrac pagrieziena automatizacijas saderiba

AutoTrac pagrieziena automatizacija ir saderiga ar
Sadiem displejiem un uztvérgjiem:

PIEZIME: Atjauniniet programmatiru uz jaunako
versiju.

4600 CommandCenter displejs
4640. modela universalais displejs
G5 universalais displejs

G5 CommandCenter displejs
StarFire 3000 uztvéregjs

StarFire 6000 uztvéréjs

StarFire 7000 uztvérégjs

StarFire 7500 uztvéréjs

AutoTrac pagrieziena automatizacija nav saderiga ar
Sadiem displejiem:

4200 CommandCenter

4600 CommandCenter ar 1. versijas procesoru
4240. modela universalais displejs

Originalais GreenStar displejs

GreenStar 2 1800. modela displejs

GreenStar 2 2600. modela displejs

GreenStar 3 2630 displejs, kad tas tiek izmantots ar
4600 CommandCenter vai 4640 universalo displeju

Pagrieziena izlaiSanas ieteikums

I I B

PC613045—UN—20FEB24
Pagrieziena izlaiSanas ieteikums

A—Bez izlaiSanas
B—Izlaist pagriezienu

AutoTrac pagrieziena automatizacija iesaka péc
nepiecieSamibas izlaist pagriezienu, ja trajektoriju
atstarpe ir mazaka par masinas minimalo pagrieziena
diametru. ST funkcija tiek iestatita tikai tad, ja ir atlastti
U veida pagriezieni.

Lai apstiprinatu pagrieziena izlaiSanu, pagrieziena
izlaianas ieteikuma zinojuma atlasiet LABI. Aizveriet
zinojumu vai atlasiet vienumu Atcelt, lai noraiditu
ieteikumu un turpinatu, neveicot pagrieziena izlaiSanu.

PIEZIME: Atlase tiek saglabata aukstas un siltas
saknésanas ciklu laika.

PIEZIME: leteikums paradas no jauna, ja lauka un
trajektoriju atstarpes maina ir mazéka par
pagrieziena diametru.

Vieda pagrieziena apjoma noteik$ana:

Ja kapurkéZu atstarpe ir vienada ar vai lielaka par
masinas minimalo pagrieziena diametru,
lietojumprogramma plano efektivu U veida pagriezienu.

Ja kapurkezu atstarpe ir mazaka par masinas minimalo
pagrieziena diametru, pagriezienam ir spuldzes forma,
kuras pabeigSanai nepiecieSams vairak vietas.

PIEZIME: Ja pagrieziena izlai$ana tiek akceptéta,
lietojumprogramma netiek nemta véréa atjautiga
pagriesanas apjoma funkcija.
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Neskérsojamas robezas

Impassable Boundaries

G52 Enable impassable boundary notifications for
~— this field

PC661533—UN—30JAN25
NesSkérsojamas robeZas

Bridinajumu par neSkérsojamam robezam var atspéjot,
atziméjot izvéles ratinu AutoTrac pagriezienu
automatizacijas papildu iestatijumos. Izvéles ratina tiek
iestatits nokluséjuma stavoklis (bridinajums iespéjots)
$ados gadijumos:

® [auka nomaina

® \aditajs neatrodas sédekl

e Masinas izslegSana un ieslégSana

ch177nn,1740727678852-25-28FEB25

Traktora AutoTrac pagriezienu
automatizacija

Izmantojiet AutoTrac pagriezienu automatizaciju ar
iTEC, lai automatizétu daudzus uzdevumus kabiné. St
automatizacija lauj operatoram koncentréties uz
aprikojumu un uzdevumu, nevis uz manipulacijam ar
darbu veik8anas aprikojumu.

Prasibas darbibai

e AutoTrac pagriezienu automatizacijai jabat
aktivizétai.

® Pagriezienu automatizacijai jabuat ieslégtai.

e TEC galvenajam jabdit ieslegtam.

PIEZIME: AutoTrac pagrieziena automatizacijas

funkcija nav saderiga ar masinas piekluvi
trajektorijam.

PIEZIME: Lai izmantotu AutoTrac pagrieziena
automatizacijas funkciju ar AB ltkném, tam jabdt
registrétam no viena lauka gala lidz otram (no lauka
malas lidz lauka malai). Ja AB liknes nav pareizi
registrétas, beigu pagriezieni netiks generéti.

e Jabult atlasttam taisnam trajektorijam, AB ITkném vai
AutoPath.

Jabadt noraditam lauka malas secibam.

Jabut ievaditai pilnigai lauka robezas informacijai.
Jabut izpilditam agregata profila prasibam.

Jabat izpilditam masinas profila prasibam.

Pagrieziens cipara 8 veida var bat iespéjots (péc
izvéles).

Traktora AutoTrac pagrieziena automatizacijas
iestatijumi

B AutoTrac Turn Automation 6 @ n
Turn Autamatisn Status

Waiting on AutaTrac Resume

Turm Settings Speed Contral Equipment Contral

Adjust Turn Sies

“v ool B ©

Srart Turn

J‘\ +3 1t Headlands
May Turn Speed b Raise Plaster § Lower Plarier

&, ) Enter Exit
) 4.0 mish

Max [n-Field Speed

Interior Boundaries
1 % ‘. g
9.5 mivh SR i Planter Lower P3ritar

Exit

PC620660—UN—24MAY24
Traktora AutoTrac pagrieziena automatizacijas iestatjumu
lapa

A—Pagrieziena automatizacija
B—Statuss

C—PagrieSanas iestatijumi
D—Atruma vadiba
E—Aprikojuma vadiba
F—Lauka malas

G—lekséjas robezas

Pagrieziena automatizacija (A) — parslédziet pozicija
ON (ieslégts), lai iespéjotu AutoTrac pagrieziena
automatizacijas funkciju.

PIEZIME: Masinam ar iTEC: pagrieziena
automatizacijas ieslégsana iespéjo ari iTEC
funkcijas. Ja iTEC ir parslégts pozicija OFF
(izslégts), tiek izslégta arT AutoTrac pagrieziena
automatizacija.

Statuss (B) — sniedz operatoram vizualu noradi par
automatizacijas statusu.

Status

Ready

Q
Waiting for AutoTrac Resume

PC28997—UN—24APR23
Statuss — gatavs — gaida AutoTrac darbibas atsakSanu

® Pelékas krasas LED indikators (automatizacija
izslegta) — pagrieziena automatizacijas galvenais
parslégs izsléegts.

® Dzeltenas krasas LED indikators (nav gatavs) —
viena vai vairakas pagrieziena automatizacijas
prasibas nav izpildttas.

e Sarkanas krasas LED indikators (konstatéta
klada) — konstatéta sistémas kltda.

® Zalas krasas LED indikators (gatavs darbam) —
pagrieziena automatizacija ir gatava darbam.
Nospiediet atsakSanas slédzi, lai iesp€jotu.
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® Zilas krasas LED indikators (darbojas) — sistéma
darbojas.

Pagrieziena iestatijumi (C) — nodroSina dazadu ar
pagrieziena automatizaciju saistitu iestatijumu vertibu
atru parskatiSanu.

Atruma vadiba (D) — parslédziet atruma vadibu
pozicija OFF (izslégts), lai regulétu masinas atrumu
manuali.

PIEZIME: Displeja pirms pagrieziena tiek paradits
bridindjuma zinojums, noradot operatoram
samazinat atrumu, lai veiktu drosu un precizu
pagriesSanos.

Aprikojuma vadiba (E) — parslédziet aprikojuma
vadibu pozicija OFF (izslégts), lai lautu AutoTrac
pagrieziena automatizacijai darboties bez iTEC
iestatiSanas.

Lauka malas (F) — atlasiet teksta apgabalu, lai mainttu
lauka malam aktivizetas secibas.

PIEZIME: Ja iek$éjas robeZas ir pelékotas, tas nozimé,
ka lauka nav iek3gjo robeZu. Lai piek|atu
iestatijumiem, javada iekséja robeZa.

lek$éjas robezas (G) — atlasiet teksta apgabalu, lai

mainitu iek$&jam robezam aktivizétas secibas.

PIEZIME: Ja iek3éjas robeZas ir pelékotas, tas nozimé,
ka lauka nav iekséjo robezu. Lai piek|atu
iestatijumiem, javada iekséja robeza.

PIEZIME: Plagaku informaciju par pagrie$anas
automatizaciju skatiet sadala AutoTrac pagriezienu

automatizacijas palidziba.

PagrieSanas iestatijumi

o8
all 5
Start Turn
c [Y o0.0ft
Max Turn Speed

Max In-Field Speed

PC613043—UN—12FEB24
PagrieSanas iestatijumi

A—Pagriesanas iestatijumi
B—Pagrieziena lielums
C—Pagrieziena sakums
D—Maks. pagrieziena atrums
E—Maksimalais atrums uz lauka

Pagrieziena iestatijumi (A) — nodroSina dazadu ar
pagrieziena automatizaciju saistitu iestatijumu vértibu
atru parskatisanu.

Pagrieziena lielums (B) — pielagojiet pagrieziena
formu. Mazaks skaitlis veidos mazaku pagriezienu un
otradi.

Pagrieziena sakums (C) — pielagojiet, lai pagrieziena
cel$ tiek sakts pirms vai péc lauka mala robezas
SkérsoSanas.

PIEZIME: Ja masinas atrums tiek manuali mainits
aktiva AutoTrac pagrieziena automatizacijas
darbibas laika, atruma automatizacijas iestatijumi
maksimalajam pagrieziena atrumam un
maksimalajam atrumam uz lauka vairs netiek
izmantoti atruma vadibas funkcijam. Tomér
AutoTrac pagrieziena automatizacija paliek aktiva
un turpina izpildit uzlabotas pagrieziena vadibas,
agregata vadibas sistémas (IMS) funkcijas un iTEC
funkcijas.

PIEZIME: Maksimalais pagrieziena atrums neparraksta
traktora iestatito atrumu. Maksimalais masina
izmantojamais atrums, izmantojot AutoTrac
pagriezienu automatizaciju, ir zemaka no abam
vértibam.

Pagrieziena maks. atrums (D) — pielagojiet
maksimalo atrumu, ar kddu masina var parvietoties
pagrieZoties.
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PIEZIME: Maksimalais atrums uz lauka neparraksta
traktora iestatito atrumu. Maksimalais masina
izmantojamais atrums, izmantojot AutoTrac
pagriezienu automatizaciju, ir zemaka no abam
vertibam.

Maks. atrums uz lauka (E) — pielagojiet masinas
maksimalo atrumu, ja masina nav lauka mala.

John Deere traktoru savietojamiba:

Tractor AutoTrac pagriezienu automatizacija ir
savietojama ar $adiem John Deere traktoriem:

PIEZIME: 8x30T un 9x30T nav saderigi ar AutoTrac
pagriezienu automatizaciju.

6R FT4 (IVT un iTEC)

7R FT4 (IVT, CQT un e23)
8R, 8RT FT4 (EVT, IVT, PST 16 un e23)
8RX (EVT, IVT un €23)

9R, 9RX, 9RT FT4 (e18)

6R IT4 (IVT un iTEC)

7R IT4 (IVT un CQT)

8R, 8RT IT4 (IVT un PST 16)
9R, 9RT IT4 (PST 18)

8x30 (IVT un PST 16)

9x30 (PST 18)

IVT (Bezpakapju transmisija — Infinitely Variable
Transmission)

CQT (CommandQuad Il transmisija)
PST (PowerShift transmisija)

e18 (18 atrumu PowerShift transmisija ar Efficiency
Manager)

€23 (23 atrumu PowerShift transmisija ar Efficiency
Manager)

Saderiba ar velkamam pneimatiskajam séjmasinam
Traktora AutoTrac pagrieziena automatizacijas funkcija
ir saderiga ar $adam pneimatiskajam s&jmasinam:

® C sérija

® 1910. modela hidrauliskas piedzinas

Agregatu savietojamiba

Traktora AutoTrac pagrieziena automatizacijas funkcija
ir saderiga ar S$adiem agregatiem:

® PriekSpusé uzstadami agregati

® \elkami pneimatiskie agregati

e \airaki agregati virkné, kad darbibas mehanisms nav
tieSi pievienots traktoram

Astotnieka veida pagriezieni

PIEZIME: Astotnieka veida pagriezieni tiek iespéjoti
AutoTrac pagrieziena automatizacijas kartes
apziméjumos lietotné Kartésana.

Astotnieka veida pagriezienus izmanto, ja laukam ir
aug$éjas/apaksejas robezZas un lenkveida trajektorijas.
Pagrieziens tiek iestatits robezas iekSiené par pusi no
agregata platuma izméra, lai agregats atrastos robezZas
iekSiene. Masina automatiski parslédzas uz U veida
pagriezienu, ja vadibas linijas lenkis pret lauka malu
parsniedz 45° un atkal pariet astotnieka veida, ja lenkis
ir 45° vai mazaks.

Astotnieka veids ir saderigs ar taisnu trajektoriju.

Ja atlasits iestatijums Maksimizét parklajumu
pagriezienos, tas sinhronizé iTEC iestatljumus ar
parklajumu. iTEC seciba tiek lietota vietas, kur sakas un
beidzas parklajums. Sis iestatijums tiek ieslégts sadala
Informacija un iestatijumi.

> \
/

.

PC28850—UN—08MAY23
Maksimizét aptvérumu pagriezienos — IZSLEGTS

PC28851—UN—0BMAY23
Maksimizét aptvérumu pagriezienos — IESLEGTS

A—Parklajums ir IZSLEGTS
B—Parklajums ir IESLEGTS

Plasaku informaciju par astotnieka veida pagriezieniem
skatiet AutoTrac pagrieziena automatizacijas ekrana
palidzibas sadala.

ch177nn,1709205337514-25-24MAY 24
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Kombaina AutoTrac pagrieziena
automatizacija

AutoTrac pagriezienu automatizacijas funkcija
kombainiem nodroS$ina tikai beigu pagrieziena
automatizaciju. AutoTrac pagriezienu automatizacija
kombainiem nenodroSina atruma vai citu masinas
funkciju vadibu.

AutoTrac pagrieziena automatizacija ir savietojama ar
integrétu AutoTrac un RowSense.

Prasibas darbibai

e AutoTrac pagriezienu automatizacijai jabat
aktivizétai.

Pagriezienu automatizacijai jabat ieslégtai.
Jaizvélas taisna trajektorija vai AutoPath.

Jabut ievaditai pilnigai lauka robezas informacijai.
Jabat izpilditam masinas profila prasibam.

Var bat iespéjoti spiralveida kustibas
pagriezieni (papildaprikojums).

Brauciena beigas AutoTrac pagrieziena automatizacija
tiek atspéjota pirms pagrieziena, ja izkrauSanas
gliemeztransportieris ir aktivs vai izvirzits.

PIEZIME: PIEZIME. Izkrau$anas gliemeZtransportieri
var pagarinat, ja funkcija ir iespéjota sadala Papildu
iestatijumi.

Kombaina AutoTrac pagrieziena automatizacijas
iestatijumi

PC29160—UN—01JUN23

Kombaina AutoTrac pagrieziena automatizacijas iestatijumi

1.Pagrieziena lielums (A) — pielagojiet pagrieziena
trajektoriju. Mazaks skaitlis veidos mazaku
pagriezienu un otradi.

2.Pagrieziena sakums (B) — pielago pagrieziena
trajektoriju, lai uzsaktu pagriezienu pirms vai péc
lauka malas robezas 3kérsosanas.

Kombaina AutoTrac pagriezienu automatizacijas
saderiba

Kombaina AutoTrac pagrieziena automatizacija ir
saderiga ar $adiem kombainiem:

John Deere kombaini
X sérija
S700 sérija

Modela izlaides gads
2021. gads un jaunaki
2018. gads un jaunaki

John Deere kombaini
S430 un S440 sérija

Modela izlaides gads
2017. gads un jaunaki

PagrieSanas veidi

PIEZIME: Pagriezienu shémas atlasis, kuru braucienu
veikt, pamatojoties uz parklajumu. Ja brauciens ir
galvenokart parklats, kombains attiecigo braucienu
izlaidrs un paries uz ndkamo braucienu.

PIEZIME: Kad uz viena lauka strada vairakas masinas,
koplietoto parklajumu var izmantot nakama
brauciena noteik3anai, tadéjadi novérsot dubultu
parklajumu.

Kombaina AutoTrac pagrieziena automatizacijas
funkcija spégj veikt divas spiralveida pagrieSanas
kustibas:

1. Spiralveida kustiba uz iekSpusi — pagrieSanas
laika kombains vienmér griezas pa labi. 1zlaisto
braucienu skaits ir lauka izmérs, kas samazinats par
2 vienibam. Kad darbs ir pabeigts, izlaisto braucienu
skaits pakapeniski samazinas Iidz nullei. Saja
pieméra lauka izmérs ir iestatits uz 6, ka rezultata
tiek izlaisti ne vairak ka 4 braucieni. No sakuma
punkta (A) kombains pabeigs sakotné&jo braucienu,
izlaidts 4 braucienus un pabeigs piekto
braucienu (B). Kombains izlaidis 3 braucienus un
pabeigs nakamo braucienu (C) shéma. Kombains
turpina virzities pa spiralveida trajektoriju, lidz tiek
pabeigti visi braucieni. Pabeidzot pédéjo
pagriezienu (D), masina péc nokluséjuma
parslédzas taisna brauciena. Operators pariet uz
nakamo lauku un turpina izpildtt atlasito shému.

NN

Y
<‘£>
\:\;//

Spiralveida kustiba uz iekSu ar 6. lauka izméru

A—Sakuma punkts
B—Piektais brauciens
C—Nakamais brauciens
D—Beigu pagrieziens

2. Spiralveida kustiba uz aru — kombains uzsaks
kustibu lauka vidi un spiralveida trajektorija virzisies
uz lauka malam, vienmeér pagriezoties pa kreisi.
Lauka izmérs nosaka maksimalo izlaisto braucienu
skaitu. Veicot pagriezienus spiralveida kustiba uz
aru, izlaisto braucienu skaits sakas ar nulli. Izpildot
braucienus, izlaisto braucienu skaits pakapeniski
pieaug, Iidz tiek sasniegts maksimalais izlaisto
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braucienu skaits. Paraditaja pieméra lauka izmérs ir
6 un sakas ar 0 izlaistiem braucieniem. Kombains
virzas no sakuma punkta (A) uz augsu pa rindu un
veic braucienu lejup pa blakus eso$o rindu kreisaja
pusé (B). Kad kombains sasniedz otra brauciena (B)
beigas, izlaisto braucienu skaits palielinas par vienu,
laujot kombainam izlaist iepriek$ pabeigto rindu un
braukt nakamo braucienu uz augsu pa vistuvako
neapstradato rindu (C). Kombains turpinas
spiralveida kustibu uz aru, I1dz bis pabeigts
vélamais braucienu skaits. Pabeidzot pédéjo
pagriezienu (D), masina péc nokluséjuma
parslédzas taisna brauciena. Operators pariet uz
nakamo lauku un turpina izpildit atlasito shemu.

PC29158—UN—01JUN23

Spiralveida kustiba uz aru, piemérs

e
®

A—Sakuma punkts
B—Otra rinda
C—Tresa rinda
D—Beigu pagrieziens

ch177nn,1740727866353-25-28FEB25

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu
automatizacija

Prasibas darbibai

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu automatizacija ir
pieejama Sadiem displeju veidiem ar lietotnes
Automatizacija versiju 4.0 vai G5 uzlaboto licenci:
4640. modela universalais displejs

4600 CommandCenter displejs

G5/G5™"" universalais displejs

G5/G57"S CommandCenter displejs

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu automatizacija
atbalsta Sada veida trajektorijas:

® Taisna trajektorija
e AutoPath (rindas)
e AutoPath (robezas)

PIEZIME: Lauka mala iebraucot uz lauka un izbraucot
no ta, sistémai jaiestata karodzins Arpus
graudaugiem ka Patiess vieta, kur lauka mala
krustojas ar masinas priekSéjas ass centru.

Lauka mala izbraucot no lauka un iebraucot taja,
sistémai jaiestata karodzins Arpus graudaugiem ka
Nepatiess vieta, kur lauka mala krustojas ar
masinas priek§éjas ass centru.

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu automatizacija nav
pieejamas $adas funkcijas:

e Atruma vadiba

® Secibas iestatiSana

e Atruma iestatijumi uz lauka un pagriezienu atrums
® AB liknes, adaptivas liknes un rinkveida trajektorijas

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu automatizacijas
iestatijumi

PIEZIME: Ja iespéjota, smidzinataja AutoTrac
pagriezienu automatizacija tiek parslégta stavokir
Gatavs bez atruma vadibas iestatijumiem vai
secibas iestatisanas.

Pagriezienu iestatijumi — taisna trajektorija

Turn Settings
@Tum Size Star! Turn

g s +£2 3t

PC661530—UN—29JAN25
Pagriezienu iestatijumi — taisna trajektorija

Pagrieziena apjoms (A): pielagojiet pagrieziena
trajektorijas formu. Mazaks skaitlis veidos mazaku
pagriezienu un otradi.

Pagrieziena sakums (B): pielagojiet pagrieziena
trajektoriju, lai uzsaktu pagriezienu pirms vai péc lauka
malas robezas SkérsoSanas.

Funkcija Sekot lauka malai

Follow The Headland

PC662153—UN—17FEB25

Funkcija Sekot lauka malai

Funkcija Sekot lauka malai ir papildu iestatijums, kas
pieejams tikai, izmantojot vadibas reZimu Taisna
trajektorija.
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PC661535—UN—O02FEB25
Funkcija Sekot lauka malai

A—Funkcija Sekot lauka malai IESLEGTA
B—Funkcija Sekot lauka malai IZSLEGTA

Ja 8T funkcija ir iespéjota, masina seko lauka malas
izliekumiem, ja tadi pastav. Ja 8T funkcija ir atspéjota,
masina virzas pa Tsako (taisnako) trajektoriju pari lauka
malai un neseko izliekumiem, ja tadi pastav. Funkcija
Sekot lauka malai ir IESLEGTA péc

nokluséjuma. Parsléga atlase tiek saglabata, izslédzot
un ieslédzot masinu.

PIEZIME: Funkcija Sekot lauka malai ir pieejama tikai
tad, ja tiek izmantots vadibas reZims Taisna
trajektorija.

Pagriezienu iestatifjumi — AutoPath (rindas)

Shift Row

Cr g

PC659264—UN—29JAN25
Rindas parvietoSana

Izmantojot funkciju AutoPath (rindas), iestatijuma
Rindas parvietoSana iespéjams parvietot noradito(-as)
rindu(-as) no pasreizéja AutoPath lauka malas
brauciena. Rindas parvietoSana lauj izvéléties
parvietoSanas virzienu (uz iekSpusi vai uz arpusi) un
parvietojamo rindu skaitu.

Pagriezienu iestatijumi — AutoPath (robezas)

Start Turn Offset

PC661529—UN—29JAN25
Pagrieziena sGkuma nobide

Pagrieziena sakuma nobide ir vieta, kur masina sak
automatisko pagriezienu attieciba pret AutoPath
robezas trajektoriju.

PC662154—UN—20FEB25
Pagrieziena sGkuma nobide

A—AutoPath robezas trajektorija
B—Pozitiva nobide
C—Negativa nobide

Pozitiva nobide (B) nozimé&, ka masina veic pagriezienu
péc AutoPath robezas trajektorijas (A). Negativa
nobide (C) nozimé, ka pagrieziens tiek veikts pirms
AutoPath robezas trajektorijas (A).

Pagrieziena sakuma nobides vértibu diapazons ir no

+100 Iidz -100, un tas tiek pielagots ar palielinajumu
0,3 m (1 ft).

Smidzinataja AutoTrac pagriezienu automatizacijas
saderiba

smidzinatajs

Modelis

400R 408R, 410R un 412R
600R 612R un 616R
Hagie ST12S, ST16S un ST20s

(2022. gada un jaunaki modeli)

John Deere augsnes
samazinatas sablivéSanas
smidzinataji

Modelis

800R

800R

PagrieSanas veidi

Smidzinataju AutoTrac pagriezienu automatizacija
atbalsta tikai U veida pagriezienus.

¢ch177nn,1740727609880-25-28FEB25

Traucéjummeklésana

Aktiva agregata vadiba

Lai nelautu agregatam starét gala pagriezienu laika, kad
darbojas John Deere Active Implement Guidance un
AutoTrac pagrieziena automatizacija, noregulgjiet

§adus iestatijumus:

Lietojumu kontrollers 1100 (UCC1)
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AutoTrac Only -~
-

AT + Imp Work State

A—

PC27869—UN—28FEB20

A—AT + Agr. darba stavoklis

1

. Atlasiet lietojumu kontrolleri 1100 ISOBUS VT
lietojumprogramma.

. Atlasiet Agregata stiréSanas iestatiSanas pogu vai
Agregata novirziSanas iestatiSanas pogu.

. Atlasiet "AT + Agr. darba stavoklis" (A) nolaizamaja
izvélné zem Prasibas leslégSanas iestatijumam.

Lietojumu kontrollers 1100 (UCC2 S.N.
PCXL01C201000-)

Row Entry
Resume Switch Behavior
Engage All 4 | Engages both machine guidance and implement
W | automation with one press.
Row Entry Mode
RowSense & | Initial operating mode when first engaged
-
Auto switch to RowSense
v Use performance tuning to adjust transition threshold,

QA i Disengage steering when work recording off

Use to prevent steering while implement is raised.

Coverage o Signal State
.t CAN 0

Row Exit
Stay On

Active Implement Guidance wall stay on and track the current guidance line even
il AusaTrac disengages, until the selected rack numbor changes.

a

PC28809—UN—20SEP22

A—Atspéjojiet izvéles ritinu Stirésana

1.

Atlasiet lietojumu kontrolleri 1100 ISOBUS VT
lietojumprogramma.

2. Atlasiet Aktivs agregats izvéles taustinu.

3. Atlasiet Automatiskas opcijas lestatiSanas cilné.

4. Atlasiet Atspéjojiet stirésanu, kad darba ieraksti

izslegti izveles ratinu (A).

¢ch177nn,1685617395656-25-01JUN23
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Machine Sync

PC28763—UN—25AUG22
Machine Sync

John Deere Machine Sync lauj sinhronizét kustibu starp
saderigam masinam. Machine Sync izmanto AutoTrac,
lai vaditu sekotaju uz sakumstavokli, kas iestatits
attieciba pret vado$o. Darbibas laika sekotajs saglaba
$0 poziciju. Machine Sync uztur iek§g&jas Iinijas un sanu
nobides starp vadoSo un sekotaju, izmantojot
informaciju no StarFire uztvérgjiem. Informacija tiek
parraidita bezvadu reZima starp masinam, izmantojot
katras iekartas modularo telematikas varteju (MTG) 4G
LTE.

Machine Sync neizmanto mobilos sakarus.

Dodieties uz Machine Sync

1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni Machine Sync.

Prasibas

Lai lietotne Machine Sync darbotos, ir jabat izpilditam
talak noraditajam prasibam.

Prasibas tiklam

Machine Sync ir nepiecieSama informacijas parsutiSana
starp vadoSo masinu un sekotdjmasinam. Gan
vado$ajai masinai, gan sekotajmasinam jabat
savienotam ar vienu un to pasu bezvadu tiklu. Vadosa
masina var izveidot tiklu lietotné Machine Sync vai
lietotné Bezvadu iestatijumi. Sekotajmasina izveido

savienojumu ar vadosas masinas tiklu, izmantojot
lietotni Machine Sync.

Plasaku informaciju par bezvadu tikla iestatiS8anu un
pievienoSanu skatiet lietotné bezvadu iestatijumi.

Prasibas vadosajai maSinai

PIEZIME: Atjauniniet programmatiru uz jaunako
versiju.

e Masinai jabat aprikotai ar 4600. modela
CommandCenter vai 4640. modela universalo
displeju.

e Masinai ir jabat aprikotai ar StarFire 6000 vai
StarFire 7000 uztvérgju ar kopigotu signalu.

e Masinai ir jabat aprikotai ar JDLink modemu.

- Tiek atbalstits JDLink pastiprinatais savienojums.

e Masina jabat uzstaditam papildu antenas
komplektam.

e Masina jabit iespéjai aktivizét Machine Sync.

Prasibas sekotajmasinai

PIEZIME: Atjauniniet programmatiru uz jaunako
versiju.

e Masinai ir jabat traktoram.

® MasSinai jabut aprikotai ar 4600. modela
CommandCenter vai 4640. modela universalo
displeju.

e Masinai ir jabat aprikotai ar StarFire 6000 vai
StarFire 7000 uztvéréju ar kopigotu signalu.

e Masinai ir jabat aprikotai ar MTG 4G LTE.

® Masina jabat uzstaditam papildu antenas
komplektam.

e Masina jabdt iespéjai aktivizét Machine Sync.
e Masina jabat iespéjai aktivizét Tractor Implement
Automation.

PIEZIME: Sazinieties ar John Deere izplatitaju, lai
aktivizétu Tractor Implement Automation.

novak3anas kombains, masina jabut uzstaditam
MTG 4G LTE papildu antenas komplektam.

Pirms Machine Sync izmantoSanas
Lietotne Aprikojuma parvaldnieks

Parbaudiet, vai masinas un agregata informacija,

tostarp mérijumi un nobides, ir pareizi un ievaditas

displeja.

Vadosa masina

® Parliecinieties, ka masinas un agregata profila
iestatijumi ir pareizi.

Sekotajmasina
® Parbaudiet, vai masinas veids ir traktors.
e Parbaudiet, vai masinas nobides ir pareizas.

AutoTrac lietotne

SVARIGI: Lai izvairitos no masinu sadursmes,
Machine Sync neatbalsta ITkumus, kas
parsniedz 0,5° uz metru.

Ja vados$a masina izbrauc asu pagriezienu vai
maina virzienu, sekotajmasina nespéj to izsekot
un Machine Sync tiek izslégta. Ja Machine Sync
tiek izslegta, skanas signals, kam seko
bridinajums, izskaidro, kapéec ta tika izslégta.

PIEZIME: Pirms mainat kadu no AutoTrac vai Machine
Sync iestatijumiem, pierakstiet esosas veértibas.
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Vadosa masina

PIEZIME: Sistéma uztur lidzekla Masinas sinhronizacija
vadoso stavokli pEc masinas izslégsanas un
ieslégsanas, neprasot vadoSajai masinai saglabat
iespéjotu lidzekli Masinas sinhronizacija.

® Machine Sync var darboties ar jebkuru pieejamo
AutoTrac vadibas metodi.

® \/adoSajai masinai nav nepiecieSams AutoTrac.

Sekotajmasina

PIEZIME: Sistéma pieprasa sekojo$ajai masinai
saglabat iespéjotu lidzekli Masinas sinhronizacija
tikai tad, ja tas tika iespéjots pédéja masinas
izslegsanas un ieslégsanas reizé.

PIEZIME: Lidzekla Masinas sinhronizacija
izmantosanas parslégs uzvedné péc noklusgjuma
ir iestatits kd IESLEGTS.

® Precizi noreguléjiet AutoTrac pielagojumus
stiréSanai uz priekSu katrai masinai individuali,
pirms izmantojat Machine Sync.

Koplietosanas lietotne

Kopigo$anas lietotne nodroSina papildu datu
parsutiSanu starp vadoSo masinu un sekotajmasinu.

PIEZIME: Kopigo$anai jabdt iespéjotai gan vadogas
masinas, gan sekotajmasinas displeja.
Kopigosanas lietotnes saisne ir pieejama lapa
"Machine Sync informacija un iestatijumi”.

Vadosa masina
® Parliecinieties, ka koplietodana ir ieslégta, lai varétu

izmantot lietotnes Datu kopigoSana lauka funkcijas.

e Parliecinieties, ka visi 4. paaudzes displeji darba
grupa ir saistiti ar to pasu darba ID.

Sekotajmasina
® Parliecinieties, ka koplieto8ana ir ieslégta, lai varétu
izmantot lietotnes Datu kopigo3ana lauka funkcijas.

® Parliecinieties, ka visi 4. paaudzes displeji darba
grupa ir saistiti ar to pasu darba ID.

® Parliecinieties, vai Aprikojuma parvaldnieka ir
definéts agregata profils ar darbibas veidu, kas
atbilst vadoSai masinai.

Izmantojot kopigo$anu, starp vado$o masinu un
sekotajmasinu tiek parsatita talak noradita informacija.
® QOperatora vards uz kartes

e Automatiski atlasit vaditaju

® Graudu tvertnes piepildijuma limenis

® |zkrauSanas transportiera statuss
e Tikla paroles koplietoSana
e Parklajuma kartes koplietoSana

Graudu tvertnes piepildijuma [Tmenis un izkraudanas
gliemezZtransportiera statuss tiek paradits atlasitas
vado$as masinas lodzina lietotnes Machine Sync
galvenaja lapa. Sis statusa ikonas iesp&jams apskatit
arT sakumlap3, lietotné Izkartojuma parvaldnieks atlasot
kadu no izpildes lapas "Machine Sync vado$o ma$inu
saraksts" moduliem.

Kopigosana, izmantojot JDLink pastiprinajumu

Kad vado$a un sekojo$a masina atrodas 50 m (165 ft)
attaluma viena no otras, Wi-Fi piesaiste tiks atspé&jota.
Saja perioda nebis pieejamas savienojamibas
funkcijas, pieméram, tieSsaistes datu uzraudziba, attala
displeja piekluve, lauka datu kopigoSana utt.

PIEZIME: Dati $aja perioda paliek neskarti un tiek
kopigoti ar resursdatoru péc tam, kad atjaunots
savienojums.

Atvieno$anas labaka prakse

Pagriezot stdri, lai atvienotu Machine Sync,
sekotajmasinas iestatitais atrums tiek izmainits
atbilstoSi pédéjam zinamajam vado$as masinas
atrumam. Lai novérstu vai samazinatu aizkavi, veicot
traktora iestatita atruma atiestatiSanu ikreiz, kad tiek
atvienota Machine Sync, ieteicams izvéléties kadu no
talak noraditajam atvienoSanas metodéem.

® Traktora ar PST transmisiju noreguléjiet
parslégsanas sviru uz augsu vai atlasiet pogas
1. iestatitais atrums vai 2. iestatitais atrums, kuru
noteiktais atrums parsniedz pasreizéjo atrumu, vai
ritiniet augSup atruma reguléSanas riteni.

® Traktora ar IVT vai EVT transmisiju ar linearu sviru
manuali parvietojiet atruma vadibas sviru no
pozicijas F1 pozicija F2 vai izmantojiet atruma
reguléSanas riteni, lai palielinatu iestatito atrumu.

® Traktora ar IVT vai EVT transmisiju ar CommandPro
sviru jebkura sviras kustiba, tostarp uz aizmuguri,
atspéjos atruma automatizaciju.

ch177nn,1740666629982-25-27FEB25

Machine Sync savietojamiba
John Deere traktoru savietojamiba:

PIEZIME: 6R sérijas traktori ar CommandPro ir saderigi
ar 4. paaudzes Machine Sync tikai, ja ir uzstadits
MFTCU ar lietderigo slodzi AL229483A.

PIEZIME: 8x30T un 9x30T masinas nav saderigas ar
masinas sinhronizaciju.
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6R (IVT)

7M (CQT) 2024. gada modeli un jaunaki
7R (IVT, CQT un e23)

8R (EVT, IVT, PST un e23)
8RT (EVT, IVT, PST un e23)
8RX (EVT, IVT un e23)
8x30 (IVT un PST)

9R (PST)

9RT (PST)

9RX (PST)

9x30 (PST)

EVT (elektriski reguléjama transmisija)

IVT (Bezpakapju transmisija — Infinitely Variable
Transmission)

CQT (CommandQuad Il transmisija)
PST (PowerShift transmisija)

€23 (23 atrumu PowerShift transmisija ar Efficiency
Manager)

John Deere kombainu savietojamiba:
S sérija

T sérija

W sérija

X sérija

50., 60. un 70. sérija

PIEZIME: Lai apskatitu informaciju par 70 sérijas
graudu tvertnes piepildijumu, ir nepieciesams
papildu komplekts.

saderiba

e 8000
® 9000

Machine Sync nav saderiga ar talak noradito:
® 4600. modela CommandCenter ar 1. versijas
procesoru

® Originalais GreenStar, GreenStar 2 1800 un
GreenStar 2 2600

® GreenStar 3 2630. modela displejs, kad to lieto ar
4600. modela CommandCenter

e MTG 2G un MTG 3G
e Masinas sakaru radio (MCR)

® Originalie StarFire, StarFire 300 un StarFire iTC
uztvereji

Saistibu atrunas:

A

A

UZMANIBU: Sargieties no savainojumu
gusanas un negadijumiem. Saglabajiet modribu
un, ja nepiecieS§ams, parnemiet stares vadibu.
Machine Sync nenosaka, vai izvairities no
Skérsliem un klatesosajiem cilvékiem.

UZMANIBU: Sargieties no savainojumu
gusanas un negadijumiem. Sekojot aiz vadosa,
saglabajiet modribu un parnemiet vadibu
gadijuma, ja vadosais péksni apstajas. Machine
Sync pilntba neaptur sekotaju.

PCZéQOQ-—UNI—O5:JUL18
Machine Sync nav paredzéts, lai atbalstitu darbibu ar
kadu dalu no masinas vai aprikojuma, kas tuvaks par
1 m (3 ft) I1dz citai maSinai vai aprikojumam.
MasSinas sinhronizétajs nav paredzéta gala
pagriezieniem.
Machine Sync nekompensé slipuma atskiribas starp
masinam.

Machine Sync neatbalsta darbibu, ja vadosa atrums
parsniedz 16,0 km/h (10 mph).

Machine Sync neatbalsta darbibu pie 0 km/h (0
mph).

PIEZIME: Minimalais atrums, kas nepiecie$ams 9.

S€érijas traktoriem ar Sarnirsavienojumu, iegisanas
laika vai sekojot ir 2 km/h (1,2 mph).

Labakai Machine Sync veiktspéjai:

Taisna trajektorija ir daudz precizakas neka liknes
trajektorija.

Lénaki atrumi ir precizaki, neka lielaki atrumi, ja
neizmanto taisnu trajektoriju.

Maigas ltknes ir precizakas neka cieSa pagrieziena
radiusa liknes.

Traktoriem ar Sarnirsavienojumu piemtt
iepriek8minétas veiktspéjas variacijas vairak, neka
citam platformam.
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® | ai nodroSinatu optimalu veiktspéju, Machine Sync ir
japielago AutoTrac iestatijumiem.

Koplietots signals lauj StarFire uztvergjiem dalities
informacija, ja savienoS$anai part izmanto Machine Sync
razas automatizaciju. Tas lauj diviem masinu
uztvérejiem maksimali palielinat sistemas veiktspéju
razas novaksanas laika. Saja tabula ir aprakstita
precizitate, kadu paredzéts izmantot Saja sistéma:

Kombaina Graudu ratinu Kopéjais Attiecibas
uztvéréja traktora sistémas starp diviem
aktivizacijas uztveréja precizitates uztvéréjiem
limenis aktivizacijas limenis
limenis
SF1 SF1 SF1 RTK
SF3/SF2 SF1 SF3/SF2 RTK
SF3/SF2 SF3/SF2 SF3/SF2 RTK
RTK SF1 RTK RTK
RTK SF3/SF2 RTK RTK

Koplietots signals ir saderigs ar ta pasa vai cita modela
uztvéréjiem. Machine Sync jalieto tikai tad, ja gan
vadoS$ajai, gan sekotajmasinai ir izpildtti $adi
nosacijumi:

¢ |r Starfire 7000. modela uztvéréjs vai jaunaks

e SF-RTK korekcija abos uztveréjos

ch177nn,1740635186056-25-27JUN25

Machine Sync vadibas ierices

PIEZIME: Visi iestatijumi, kas saistiti ar kustibu, tiks
blokéti lidz RDC sesijas pabeigSanai.

Sakuma punkts

SVARIGI: Nokluséjuma sakuma punkts balstas uz
iestatijumiem lietotné Aprikojuma parvaldnieks
un darbibas zonas formu. Pirms darbinat
Machine Sync parbaudiet, vai visi masinas un
agregata iestatijumi un nobides ir pareizi.

PIEZIME: Poga lestatit sakuma punktu ir pieejama tikai
tad, ja sekotajs atrodas darbibas zona. Darbibas
zona ir atziméta karté ar robeZu.

L Set Home Point

PC28764—UN—25AUG22
Sakuma punkts ir vieta, kur sistéma vada sekotaju, lai
lautu izkraut produktu. Sakuma punkts tiek generéts
automatiski, pamatojoties uz iestatijumiem Aprikojuma
parvaldnieka lietotné un darbibas zonas formu.

Nokluséjuma sakuma punkts ir unikals vadosa un
sekotaja iestatijumiem.

Lai saglabatu citu sakuma punktu no noklusg&juma,
atlasiet lestatit Sakuma punkta pogu.

PIEZIME: Lietotaja noteiktais sakuma punkts var tikt
zaudéts, ja displejs jebkad ir ticis savienots ar citu
masinu, tiek atlastts cits masinas profils vai tiek
nonemts vai nomainits cits komponents.
Parliecinieties, vai lietotaja darbibas sakuma
punkts ir iestatits pirms darbibas.

Vairaki sakuma punkti

LRETII (2) Engage
PC28765—UN—25AUG22

Parslégs "lestatit/ieslégt”

Sekotajs var izveidot vairakus sakumpunktus sadala
"Informacija un iestatijumi”. Katram sakumpunktam tiek
automatiski pieskirts numurs.

Lai iestatttu sakuma punktu, atlasiet lestatit uz lestatit/
leslégt parsléga, péc tam atlasiet sakuma punkta
numuru. Sakuma punkts tiek iestatits atbilstoSi sekotaja
novietojumam.

Lai mainttu aktivo sdkumpunktu, parsléga lestatit/
ieslegt atlasiet leslégt, péc tam atlasiet sakumpunkta
numuru. Kad ir ieslégta AutoTrac sistéma, sekotajs
seko atlasttajam sakuma punktam.

Spogulosana

Sakuma punkts(-i), kas iestatits(-i) viena U veida zonas
pusé, automatiski tiks spogulots(-i) uz otru pusi, kad
sekotajs ir parvietots uz otru pusi. ST funkcija tiek
aktivizéta, ja lietotnes Machine Sync iestatijumos ir
iespéjotas talak noraditas funkcijas.

1.U veida darbibas zonas ignoréSana ir iespéjota.
2.Kontroléts satiksmes reZims ir iespéjots.

3.Vairaki sakuma punkti ir iespé€joti.

Atruma jutiba

levadiet atruma jutibu Machine Sync Papildu
iestatljumos. Sekotajs var pielagot atruma jutibu, lai
atruma pareja batu pakapeniska vai agresivaka.

PavirziSana

PC28082—UN—28JUL20
VirziSanas pogas
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Machine Sync lauj abiem vadoSajam un sekotdjam
pavirzit sekotaja poziciju, lai produktu vienmerigi
sadalttu izkrauSanas ratinos.

PavirziSanas pieauguma solis ir attdlums, ar kadu
sekotajs parvietojas katru reizi, atlasot pavirziSanas
pogu. Linijas un sanu pavirziSanas pieaugumu var
pielagot sadala "Informacija un iestatljumi".

PIEZIME: Pielagosana, kas veikta, izmantojot
pavirzidanas pogas, netiek saglabata, ja vien
sadala Informacija un iestatijumi nav ieslégta opcija
Saglabat pavirzisanos nakamajam savienojumam.

Automatiska izkrausana

Auto Unload

PC662149—UN—11FEB25

Automatiska izkrau$ana

Automatisko izkrausanu var IESLEGT/IZSLEGT, atverot
Machine Sync papildu iestatijumu sadalu. Tai tiek
izmantota uz redzamibu balstita stereo kamera, lai
automatiski pavirzitu graudu tvertni uz priekSu vai
atpakal, I1dz uzpilde ir pabeigta.

ZIDXK1X,1750250576279-25-26 JUN25

Machine Sync lietoSana — vadosa masina
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A—Machine Sync statuss

B—Galvenais slédzis

C—Sakuma punkts

D—VirziSanas pogas

Vadosa masina — nav gatava

Machine Sync statuss (A) paliek nav gatavs, kamér
sekotajs atrodas darbibas zona. Statusa indikatora
krasa ir oranza.

PIEZIME: Darbibas zona tiek paradita, kad sekotajs un
vadosie sazinas.

Lai funkcija Machine Sync darbotos, jabat aktivizEtam
galvenajam parslégam (B).

PIEZIME: Machine Sync jaaktivizé péc katra stravas
cikla.

PIEZIME: Traucéjumi, ko rada bezvadu marsrutétaji,
iedzivotaju frekvencéu joslas (CB) radio, papildu
elektromotori, talvadibas ierices, Bluetooth ierices
vai antenas tieSas redzamibas linija, var izraisit
signala problémas. Ja rodas signala problémas,
sakotnéji nevar izveidot savienojumu vai rodas
sakaru latentums. Ja sekotajs atrodas darbibas
zona un vadosais nav to atklajis, sazinieties ar John
Deere izplatitaju, lai sanemtu palidzibu.

Vadosais — gatavs

Kad sekotajmasina un vado$a masina atrodas
paredzétaja vieta un ir gatava trajektorijai, stavoklis
Machine Sync mainas uz Gatavs. Statusa indikators
mainas uz zalu krasu.

Vados$a masina — apgust datus

Machine Sync statuss tiek izmainits "legiGsana”, kad
sekotadjmasina atrodas darbibas zona un ir nospiests
AutoTrac darbibas atsdkSanas slédzis. Statusa
indikators mainas uz zilu krasu.

PIEZIME: Ja Machine Sync ir iegiiSanas/seko$anas
stavokli, zemak noraditas funkcijas tiek atspéjotas.

® Jrajektorjas novirze (AufoTrac vadiba)

®  MNovirzes (visa veida trajektorijam)
® Saniskas novirzes (nospieZot konfiguracjjas
pogas uz hidrauliska roktura)

PIEZIME: Lidzekla Masinas sinhronizacija stavokli
neietekmé RowSense novirzes.

Vadosa masina — sekoSana

Machine Sync statuss mainas uz sekoSanu péc tam,
kad sekotajs sasniedz savu sakuma punktu (C).

Sekotajmasina tagad seko vadoSajai masinai. Ja
vadoSa mas&ina maina virzienu vai atrumu,
sekotajmasina pieskanojas vado$as masinas
izmainam.

Vado$a masina tagad var veikt izkrauSanu
sekotajmasinas ratinos.

Ja nepiecieSams, izvélieties virziSanas pogas (D), lai
pielagotu sekotajmasinas stavokli.

Vadosas masinas darbibas zonas lestatijumi

PIEZIME: U veida darbibas zonas ignorésanu var
iespéjot sadala Informacija un iestatijumi.
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PIEZIME: U veida darbibas zonas ignoré$anas opcija
nav piemérojama kombaina vaditajam.

Ja masinu veids Aprikojuma parvaldnieka ir iestatits uz
Kombains, Harvesters vai Cits, Machine Sync
nokluséjuma iestatijums ir kreisas puses darbibas zona.
Visiem citiem maS8inu veidiem péc nokluséjuma ir U
veida darbibas zona.

Ja U-veida darbibas zonas ignoréana ir IESLEGTA,
darbibas zona ir U-veida. Ja U veida darbibas zonas
ignorésana ir IZSLEGTA, darbibas zona atrodas tikai
masinas kreisaja pusé. U veida darbibas zona lauj
pielagot iekS&jo platumu un iek$&jo garumu vadoSajam
atbilstoSaja sadala Informacija un iestatijumi.

Darbibas zonas kopéjo garumu var regulét, mainot
darbibas zonas priek§€jas malas un darbibas zonas
aizmuguréjas malas vértibas. Nokluséjuma veértibas ir
Sadas:

® 25 m (82 ft) priekS€ja mala

e 20 m (65,6 ft) aizmuguréja mala

ZIDXK1X,1750250709090-25-18JUN25
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Sekotajmasina — nav gatava

Machine Sync statuss (A) paliek Nav gatavs, kamér
sekotajmasina atrodas darbibas zona un ir gatava
trajektorijai. Statusa indikatora krasa ir oranza.

PIEZIME: Darbibas zona tiek paradita, kad
sekotdjmasina un vadosa masina sazinas.

Lai funkcija Machine Sync darbotos, jabat aktivizEétam
galvenajam parslégam (B).

PIEZIME: Machine Sync jaaktivizé péc katra stravas
cikla.

Sekotajmasina — gatava

Kad sekotajma$ina un vado3a mas&ina atrodas
paredzétaja vieta un ir gatava trajektorijai, stavoklis
Machine Sync mainas uz Gatavs. Statusa indikators
mainas uz zalu krasu.

Sekotajmasina — apgust informaciju

Machine Sync statuss tiek izmainits "legd$ana", kad
sekotajmasina atrodas darbibas zona un ir nospiests
AutoTrac darbibas atsak8anas slédzis. Statusa
indikators mainas uz zilu krasu.

Sekotajmasina — sekosana

Machine Sync statuss mainas uz sekoSanu péc tam,
kad sekotajmasina sasniedz savu sakuma punktu.

Sekotajmasina tagad seko vadoSai masinai. Ja vadosa
masina maina virzienu vai atrumu, sekotajmasina
pieskanojas vadosas masinas izmainam.

Vado$a masina tagad var veikt izkrauSanu
sekotajmasinas ratinos.

Ja nepiecieSams, izvélieties virziSanas pogas (C), lai
pielagotu sekotajmasinas st;avokli.

Graudu tvertnes piepildijuma [Tmenis un izkrau$anas
transportiera statuss tiek paraditi Atlasita vaditaja
lodzina (D).

Darbibas laika pielagojot atrumu, jaizmanto tikai
drosele. Atrumu parslégSanas darbibas laika atvienojas
Machine Sync.

Atbilstosi 9R un 6R traktoru atruma automatizacijas
Tpasibam, izmantojot Machine Sync, ieteicams, ka Sis
masinas darbina ar pilnu droseli.

Lai atspéjotu, traktoru operators var pagriezt stures ratu,
palielinat masinas transmisijas atruma iestatijumu vai
apturét masinu.

PIEZIME: Nodrosiniet, ka sekotéaja transmisijas atrums
tiek iestatits pietiekami augsts, lai sekotajs panaktu
un uzturétu vadosa atrumu.

Vadams satiksmes rezims

PIEZIME: Kad ir iespéjots vadams satiksmes rezims,
kreisas un labas puses pavirzisana tiek atspéjota.

Vadams satiksmes reZims tiek iespéjots sadala
"Informacija un iestattjumi".

Ja tiek iespéjots kontroléts satiksmes reZims, sekotajs
parvietojas pa vadibas liniju, bet ta atrumu kontrolé
vadoS$ais. Ja sakuma punkts neatrodas uz vadibas
[Tnijas, sekotajs parvietojas paraléli sakuma punktam,
paliekot uz vadibas Iinijas.

Ja izmantojat kontrolétas satiksmes reZimu, vienreiz
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atlasiet AutoTrac atsak8anas slédzi, lai sekotu aktivajai
vadibas linijai. Ja sekotajs atrodas darbibas zona,
vélreiz atlasiet AutoTrac atsdkSanas slédzi, lai
sinhronizétu atrumu ar vadoSo.

PIEZIME: Ja vadosais un sekotajs seko dazadam
vadosajam linijam, sekotajs nedrikst sekot paraléli
vadosSajam.

ZIDXK1X,1750250732713-25-18JUN25
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Lauki un

robezas

Lauka un robezu kopas

PC28766—UN—25AUG22
Lauka un robezu kopu lietojumprogramma

Lauku nosaukumi organizé informaciju ta, lai ir vieglak
atrast un izmantot datus, pieméram, vadibas lnijas.
Lauku nosaukumu izmanto$ana ir péc izvéles un "---"
paradisies nedefinétiem nosaukumiem.

Izmantojiet Lauka un robezu kopu lietojumprogrammu,
lai:

e Atlasttu lauka atraSanas vietas nosaukumu, ko
izmantos visas citas lietotnés.

Izveidotu klientu, saimniecibu vai lauka nosaukumu.
MainTttu klienta, saimniecibas vai lauka nosaukumu.
piesaistitu lauku citai saimniecibai vai klientam;
Dzéstu klientu, saimniecibu vai lauku.

Izveidotu robezas un robezu kopas.

Atlasiet klienta, saimniecibas un lauka izvéles lodzinu,
lai iestatitu esoSo vietu un izvélétos lauka nosaukumu,
visam paré€jam lietojumprogrammam.

PIEZIME: Datu ierakstiSana saskana ar pareizo klientu,
saimniecibu un lauku ir nepiecieSama, ja datus
parvalda, izmantojot John Deere darbibu centru.

Integracija ar vadibu

e [auku var saistit ar vadibas trajektoriju, kad
trajektorija tiek izveidota vai redigéjot trajektoriju.

® \adibas trajektorijas sarakstu var filtrét péc lauka
nosaukuma.

Izpildes lapas modulis

Lauka lietotnes atraSanas vietas modulis ir pieejams
Izkartojuma parvaldnieka lietotné. Tas ir pieejams
nokluséjuma vadibas izpildes lapa un to var pievienot
jebkurai Izpildes lapai.

Atlasiet lauku atraSanas vietas modult, lai:

e Filtrétu vadibas trajektoriju sarakstu.

® Asocigjiet jaunas trajektorijas ar lauku, kad tas tiek
izveidotas.

e Uzsakt jaunus vai turpinat iepriek$éjo darbu datus.

Doties uz Lauka un robezu kopas
1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet programmu Lauki.

AL70325,0000602-25-08JUL25

Parvaldit klientus, saimniecibas un laukus
Lauka organizéSana

PC28767—UN—25AUG22
A—Klients
B—Saimnieciba
C—Lauks

Izmantojiet $adu hierarhiju, lai palidzétu organizét
datus:

e Klienti (A) ir augstakais Tmenis organizacija.
® Saimniecibas (B) ir vidéjais ITmenis organizacija.
Saimnieciba var bt saistita ar klientu.

® |auki (C) ir pamata ITmenis organizacija. Lauks var
bit saistits ar saimniecibu un klientu.

Stingra hierarhija nav nepiecie§ama, kaut gan ir
iesp€jams lietot tikai lauku nosaukumus, neaizpildot
saimniecibas un klienta nosaukumus. Ir pat iespé€jams
neizmantot lauku nosaukumus vispar.

Sie 18mumi ir atkarigi no datu apjoma, kas tiek uzturéti.
Vairak datiem ir nepiecieSama struktdra, lai atrastu
laukus.

PIEZIME: lepriekséjos John Deere displejos kartes un
vadibas linijas tika saglabatas, pamatojoties uz
lauku nosaukumiem. 4. paaudzes displeja dati tiek
saglabati ka platuma un garuma punkti. Lauka
nosaukums ir vajadziga tikai ka veids, lai filtrétu
datus.

Atlasiet un filtréjiet nosaukumus

Klients, Saimnieciba un Lauks hierarhija, atlasiet
klientus un saimniecibas, lai atrastu laukus.

1. Atlasiet cilni Klients.

2. No saraksta atlasiet klientu. Klienta nosaukums
paradas cilné Klients.

3. Automatiski paradas cilne Saimnieciba. Ir uzskaititas
tikai saimniecibas, kas saistitas ar klientu.

4. No saraksta atlasiet saimniecibu. Saimniecibas
nosaukums ir attélots cilné Saimnieciba.

5. Automatiski paradas cilne Lauks. Ir uzskaititi tikai
lauki, kas saisttti ar klientu un saimniecibu. Atlasiet
lauku.

Filtra nonemsana
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Nonemiet filtru, atlasot pogu Notirit atlases.

Nosaukumu izveido$ana un redigésana

PIEZIME: Klients, saimnieciba vai lauki ir japardévé péc
tam, kad dati ir ierakstiti. Ja pardéveti, mainit
nosaukumu citas vietas, pieméram, John Deere
darbibu centra.

Klienta, saimniecibas un lauka nosaukumus nedrikst
dublét. Nosaukumiem, kas saistiti ar dazadiem
klientiem un saimniecibam, jabat unikaliem.

Cilnes Klients un Saimnieciba

Kad ir atlasTitas cilnes Klients vai Saimnieciba, atlasiet
pogu Redigét lapas apaksa, lai paraditu sarakstu
Redigét klientu vai Redigét saimniecibu.

Katra no sarakstiem atlasiet vienu no klienta vai
saimniecibas nosaukumiem, lai to redigétu, vai atlasiet
pogu Jauns lapas apaks$a, lai izveidotu nosaukumu.

Cilne Lauks

Kad cilne Lauks ir atlasrta, izceliet lauka nosaukumu un
atlasiet redigéSanas pogu, lai redigétu lauku. Atlasiet
pogu Jauns lapas apaksdala, lai izveidotu nosaukumu.

Nosaukumu dzéSana

Lai dzéstu nosaukumu, rediggjiet klientu, saimniecibu
vai lauku un atlasiet pogu Dzést redigésanas lapa.

e Klienta dzéSana dzés art visas saimniecibas un
laukus, kas saistiti ar klientu.

® Saimniecibas dzéSana dzés art visus laukus, kas
saistiti ar saimniecibu.

AL70325,00005E4-25-08JUL25

Lauka robezas
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A—Aréja robeza (roza)
B—Ilekséja neparejama robeza (roza)
C—lekséja parejama robeza (dzeltena)
D—Lauka malas robeza (dzeltena)

Arg&ja robeza (A) iezimé lauka perimetru.

PIEZIME: lekséjas robeZas izveidosanai un lietoSanai ir
nepiecieSama aréja robeza.

lek$&jas robezas atzimé svarigas lauka vietas. Sts
robezas var bt gan neparejamas (roza) (B), gan
parejamas (dzeltens) (C). Neparejamas robezas
piemérs ir aka, bet parejamas robezas piemers ir
ddenscels.

Lauka malas robezas (dzeltenas svitrinas) (D) iezimé
vietas lauka, kur atrodas beigu rindas vai pagrieziena
rindas. Tas ir izveidotas aré€jas robezas iekSiené un
apkart neparejamam iek§éjam robezam.

Ja tiek izmantots ar Sekciju vadibas
lietojumprogrammu, robeZas nelauj produkta
izmantoSanu iezimétos lauka apgabalos vai arpus
lauka.

Platibas aprékinasana

Prognozéto robezas plattbu aprékina uz lidzenas divu
dimensiju plaknes. Visas aktivas iek$gjas robezas
platibas tiek athemtas no aréjas robezas platibas.
Pacélumu izmainas netiek izmantotas robezas platibas
apréekinos.

Darba kopsummas ietver pacélumu izmainas darba
kopsummu platiba. Sakara ar atskirtbam aprékinos
robeza un darba kopsummas atskiras.

RobezZu izveidoSanai, izmantojot parklajuma karti,
nepiecieSams sekojo3ais:

® | auka nosaukums

e Parklajuma karte bez parklajuma atstarpém ap lauka
arpusi

Autonomijas robezas izveidei nepiecieSams talak
noradttais.

® | auka nosaukums
® |zbraukta robeza

e StarFire 7000/7500 uztvéréjs ar SF-RTK/RTK
signalu

Robeza ar autonomiju

RobeZa ar autonomiju ir augstas kvalitates robeza, kas
ietver atkartojamibas Tpasibas un tiek ierakstita ta, lai
atbilstu dro8ibas standartiem, kas noteikti autonomijas
darbibai.

Sis robezas ir izbrauktas robezas, kas tiek ierakstitas,
izmantojot StarFire 7000/7500 uztvéréju un

4. paaudzes / G5 displeju, lai nodroSinatu precizitati un
atkartojamibu pilnigai lauka automatizacijai un
autonomijai. Datu informacija tiek uztverta un saglabata
kopa ar punktiem izbrauktas robezas ierakstiSanas
laika.

Robezas ar autonomiju tiek attélotas zila krasa, ldzas
robeZas nosaukumam vai veidam tiek paradita zila
autonomijas ikona.

Robezas, kas nav piemérotas autonomijai, tiek attélotas
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oranza krasa, l1dzas robezas nosaukumam vai veidam
tiek paradita melna autonomijas ikona.

Robezu kopas

RobeZu kopas lauj operatoram izveidot dazadas
darbibas robezas, kuras izmantot dazadam darbibam.
RobeZu kopas ietver aréjo robezu un jebkuru iekséjo
robezu skaitu, kas saistitas ar aréjo robezu. Saistitajam
klientam, fermai un laukam var izveidot, importét un
eksportét vairakas robezu kopas.

ch177nn,1685617524449-25-24MAY 24

Lauka robezas

~ PC28768—UN—25AUG22
A—Aréja robeza (roza)
B—lekséja neparejama robeza (roza)
C—lekséja parejama robeza (dzeltena)
D—Lauka malas robeza (dzeltena)

Aré&ja robeza (A) iezimé lauka perimetru.

PIEZIME: lek$éjas robeZas izveidosanai un lietosanai ir
nepiecieSama aréja robeZa.

lek$&jas robezas atzimé svarigas lauka vietas. Sis

robezas var blt gan neparejamas (roza) (B), gan

parejamas (dzeltens) (C). Neparejamas robezas

piemérs ir aka, bet parejamas robezas piemers ir

ddenscels.

Lauka malas robeZas (dzeltenas svitrinas) (D) iezimé
vietas lauka, kur atrodas beigu rindas vai pagrieziena
rindas. Tas ir izveidotas aréjas robezas iekSiené un
apkart neparejamam iek3éjam robezam.

Ja tiek izmantots ar Sekciju vadibas
lietojumprogrammu, robezas nelauj produkta
izmanto$anu iezimétos lauka apgabalos vai arpus
lauka.

Platibas apréekinasana

Prognozéto robeZas platibu aprékina uz lidzenas divu
dimensiju plaknes. Visas aktivas iek$éjas robezas
platibas tiek atnemtas no &réjas robezas platibas.
Pacélumu izmainas netiek izmantotas robezas platibas
aprékinos.

Darba kopsummas ietver pacélumu izmainas darba

kopsummu platiba. Sakara ar atskirtbam aprékinos
robeza un darba kopsummas atskiras.

Robezu izveidoSanai, izmantojot parklajuma karti,
nepiecieSams sekojosais:

® |auka nosaukums

e Parklajuma karte bez parklajuma atstarpém ap lauka
arpusi

Autonomijas robezas izveidei nepiecieSams talak
noraditais.

® | auka nosaukums
® |zbraukta robeza

e StarFire 7000/7500 uztvéréjs ar SF-RTK/RTK
signalu

Robezu kopas

RobeZu kopas lauj operatoram izveidot dazadas
darbibas robeZas, kuras izmantot dazadam darbibam.
RobeZu kopas ietver aréjo robezu un jebkuru iekséjo
robezu skaitu, kas saistitas ar aréjo robezu. Saistitajam
klientam, fermai un laukam var izveidot, importét un
eksportét vairakas robezu kopas.

Autonomijas robezas

Autonomijas robeza ir augstas kvalitates robeza, kas
ietver atkartojamibas Tpa&ibas un tiek ierakstita ta, lai
atbilstu droSibas standartiem, kas noteikti autonomai
darbibai.

Autonomijas robezam jabat izbrauktam robezam, kas
tiek ierakstitas, izmantojot StarFire 7000/7500 uztvérégju
un 4. paaudzes/G5 displeju, lai nodroSinatu precizitati
un atkartojamibu pilnigai lauka automatizacijai un
autonomijai. Informacija tiek uztverta un saglabata kopa
ar datiem izbrauktas robezas ierakstiSanas laika.

Autonomijas robezas tiek attélotas zila krasa, un lIidzas
robezas nosaukumam vai veidam tiek paradita zila
autonomijas ikona.

RobezZas, kas neatbilst autonomijas kritérijiem, tiek
attélotas oranza krasa, un Iidzas robezas nosaukumam
vai veidam tiek paradita melna autonomijas ikona.

Partraukta Inija norada prognozéto St robezas
segmenta kvalitati, ja operators veiktu nakamo
pieejamo darbibu, pieméram, atlasot vienumu Saglabat.

Pieméram, ierakstiS8anas laika partraukta Iinija savieno
pasreiz€jo punktu ar ieraksta sakuma punktu.
Partraukta ITnija var bat zila vai oranza atkariba no ta,
vai Sis segments bitu piemérots izmantoSanai ar
autonomiju (zils) vai né (oranzs), ja robeza taja bridt
tiktu saglabata.
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PIEZIME: Lai segments biitu piemérots izmanto$anai ar
autonomijas funkciju (zila krasa), pasreizéjam
punktam jaatrodas 100 m (329 ft) attaluma no
ierakstiSanas sakuma punkta un visam prasibam
jabat izpilditam.

Pauzéjot ierakstianu, partraukta Iinija savieno
pasreiz€jo punktu ar punktu, kura ierakstiSana tika
pauzéta. Partraukta ITnija var bit zila vai oranza atkariba
no ta, vai Sis segments batu piemérots izmanto3anai ar
autonomiju (zils) vai né (oranzs), ja ierakstiSana taja
bridr tiktu atsakta.

Autonomijas robezu parskats

PIEZIME: Autonomijas sistémas vajadzibam
izmantotajam robeZam ir jaatbilst autonomijas
prasibam. Skatiet 8Ts sadalas tému Prasibas
autonomijas lauka robeZu kartésanai.

Precizas autonomijas robezas |lauj autonomijas
sistémai darboties drosi un precizi. Lauka robeza tiek
izmantota ka atsauces punkts Siem produktiem.
Panakumu un precizas masinas vadibas pamats ir
precizitate.

Lai dro8i parvietotos pa lauku un paliktu noraditaja
darba teritorija, autonoma sistéma aréjam un
neizbraucamam robezam izmanto izbrauktu
autonomijas robezu.

A UZMANIBU: Sargieties no traumam un ipasuma
bojajumiem. Novietojiet aréjas autonomijas
robezas un iekSéjas neizbraucamas robezas
vismaz 1,5 m (5 ft) no turpmak noradita:
® Majokli, privatipaSums, ékas un
koplietoSanas celi
® Zemes platibas ar slipumu, kas parsniedz
11 gradus (20 % kategorija)
e Bedres, gravji, notekas, stavas vietas,
udenstilpes un citas zemas vietas
e Veéja turbinas, sakaru liniju stabi un
apudenos$anas aprikojuma centrala
pieslégvieta
® Objekti, kas zemu nokarajas, pieméram,
elektriskie kabeli, zari un atsaites

® Propans un dabasgazes iepliides vai
uzglabasanas vietas

SVARIGI: Neveidojiet Sauras ejas pie aréjas
robezas, lai savstarpéji savienotu vairakus
laukus.

PIEZIME: Seit nav uzskaititi visi apstakli, kas var izraisit
apdraudéjumu. levérojiet piesardzibu attieciba uz
jebkuru situaciju, kad var tikt apdraudéta masinas
stabilitate, apdraudéjumiem, kas nav skaidri
redzami, vai ari kad ir klat vairak cilvéku.

SVARIGI: Lauka topografija var mainities ik gadu un
ik sezonu. Ja ta notiek, lauks ir atkartoti jakarte.
Pieméri: erozija, gravji, dublu nogruvumi,
izskalojuma bedres.

Autonomijas robezas ierakstiSanas nobides:

A UZMANIBU: Sargieties no traumam un ipasuma

bojajumiem. Nepareizas robezu nobides un
nepareizi aprikojuma izmeéri var novirzit
masinas celu cauri bistamam zonam. Pirms
kartéesanas parbaudiet robezu nobides un
aprikojuma izmeérus.

Autonomijas robezas ierakstiSanas nobidi var generét
vai nu no masinas GPS, vai agregata darba punkta
atkariba no kartéSanai izmantota aprikojuma. Ja robeza
tiek ierakstita, izmantojot masinu bez agregata, lietojiet
masinas GPS. Ja ierakstiSanai izmantojat agregatu ar
uztveréju, lietojiet agregata darba punktu.

e Masinas GPS

- Universalais StarFire uztvéréjs — robezas
ieraksta nobidi méra, izmantojot attalumu no
masinas malas ldz uztvéréja centram.

- leblvétais StarFire uztvéréjs — robezas ieraksta
nobidi méra, izmantojot attalumu no masSinas
malas I1dz masinas centram. Visiem ieblvétajiem
uztvergéjiem ka atskaites punktu izmantojiet
masinas centru neatkarigi no uztvéréja atraSanas
vietas.

® Agregata darba punkts — robezas ierakstiSanas
nobidi méra, izmantojot attalumu no agregata malas
[[dz agregata centram.

PIEZIME: Lai nodrosinatu precizu robeZas novietojumu,
visiem izmantotajiem universalajiem uztvéréjiem —
masinai vai agregatam — noteikti ir janosaka
pareizas GPS sanu nobides masina vai agregata
profila.
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Autonomijas robeZas ierakstiSanas nobides mérijums

A—KTreisa ramja mala
B—Masinas universala uztveréja centrs

PIEZIME: Ja masinas universélais uztvéréjs nav
uzstadits uz masinas centra linijas, masinas profila
izveidojiet sanu nobidi, lai nemtu véra precizu
montazas vietu. Péc tam robezas ierakstiSanas
nobidei pa kreisi vai pa labi izmantojiet uztvéréja
centru.

PIEZIME: Ja agregata uztvéréjs nav uzstadits pie
agregata centra linijas, noteikti izveidojiet sanu
nobidi agregata profila, lai nemtu véra precizu
uzstadisanas vietu. Péc tam izmantojiet agregéata
centra liniju, lai izméritu robeZu ierakstisanas
nobides attalumu pa kreisi vai pa labi. Nobides
vértibas gan pa kreisi, gan pa labi no agregata
centra linijas bds vienadas, un agregata uztvéréja
atrasanas vieta neietekmé robeZas ierakstisanas
nobides vértibu.

Aprikojuma parkare:

Autonomajam aprikojumam darbibas laika, stradajot uz
lauka, bufera zona var bt iesp&jama fiziska parkare
(agregats, mirgojoSas gaismas, agregata uzkare,
masinas svars utt.). Bufera zona pielaujamais parkares
apjoms tiek ieviests ar darbibas pielaidi. Attalums starp

C—Agregata centrs

D—Laba ramja mala

darbibas pielaidi un maksimalo bufera zonu var
atSkirties atkariba no aprikojuma veida un GPS
kvalitates, bet darbibas pielaide nekad neparsniegs
bufera zonu. Ja aprikojums apstajas bufera zona,
parvietojiet aprikojumu péc nepiecieSamibas.

SVARIGI: Izvairieties no autonomas sistémas
darbibas kliimém. Detalizéta autonomijas lauka
robezu kartéSana ir iz8kiroSi svariga, lai
nodrosinatu sekmigu autonomas sistémas
darbibu. Plasaku informaciju skatiet Sis sadalas
téema Prasibas autonomijas lauka robezu
kartésanai.
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APY80321—UN—21FEB23
Minimalais attalums no apdraudéjumiem

A—Autonomijas vai neizbraucama robeza
B—Darbibas pielaide
C—Buferzona, 1,5 m (5 ft)

Prasibas autonomijas lauka robezu kartésanai

® |zbrauktas robezas, izmantojot displeju.

Visprecizakais veids, ka digitali attélot lauka robezas,
ir fiziska to izbraukSana, GPS sistémai registréjot
masinas atradanas vietu. Robezam ir jabat
izbrauktdm un izveidotam displeja. Jebkuras
robeZas, kas izveidotas vai mainitas arpus displeja,
nebls piemérotas autonomijas sistémai.

GPS precizitate: Ja aréjo robezu ierakstisanas laika
GPS precizitate bius zemaka par 80%, robeza
neatbildis autonomijas prasibam. Uzgaidiet, I1dz
signals uzlabojas, un atkartoti kartgjiet zonu.

Izmeri: lerakstot izbraukto robezu, visiem
aprikojuma izmériem un uztveréja izmériem ir jabat
preciziem. GPS sanu nobide ir batiska pareizai
robezu ierakstiS8anas nobides piemérosanai.

A UZMANIBU: Sargieties no traumam un ipasuma

bojajumiem. Nepareizas robezu nobides un
nepareizi aprikojuma izmeéri var novirzit
masinas celu cauri bistamam zonam. Pirms
kartéSanas parbaudiet robezu nobides un
aprikojuma izmeérus.

Pauzésana un atsakSana. Izmantojiet pauzes un
atsakSanas pogas, kad nepiecieSams apturét un
atsakt robezu ierakstiSanu, tuvojoties stariem. ST
prakse lauj izvairities no neprecizam robezu formam.
Lai saglabatu autonomijas kvalitati $im segmentam,
masinai jaatrodas ne vairak ka 5 m (17 ft) attaluma
no pauzes vietas. Ja atsakSana tiek izvéléeta talak par
5 m (17 ft) no pauzes vietas, segments tiks klasificéts
ka autonomijai neatbilsto$s.

PIEZIME: Normalas darbibas laika var bit zinama

agregata parkare bufera zona. Tas ir pienemami.
Parmeériga parkare (pirms bufera zonas
parsniegSanas) var izraisit autonomijas sistémas
apstasanos.

80-6



Lauki un robezas

PP t'-""".
s gty 'O'i
EHRAAEE & B B AN

APY80302—UN—02FEB23

Apdraudéjumi un nogazes

A—Bistamiba D—Autonomijas darbibas robeza
B—Bistamiba E—Lauka iekSpuse
C—Buferzona, 1,5 m (5 ft)
ch177nn,1740733738471-25-01JUL25
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Darba iestatiSana

PC28769—UN—25AUG22
Darba iestatiSana

Izmantojiet darba iestatiSanas lietotni, kad mainat
agregatus, laukus vai lietojiet citu produktu. Lietotné
Darba iestatijumi (Work Setup) pieejamie iestatijumi
mainas, pamatojoties uz darbibu.

Izmantojiet lietotni Izvietojuma parvaldnieks (Layout
Manager), lai satdnu joslai pievienotu darba
iestatiSanas saisnes izvéles taustinu.

Atveriet darba iestatiSanas sadalu
1. Atlasiet "lzvélne".

2. Atlasiet cilni "Lietotnes".

3. Atlasiet lietotni "Darba iestatiSana".
Darba kopsavilkums

Izmantojiet opciju "Darba kopsavilkums", lai atlasttu
detalizétu informaciju par produktu, graudaugu veidu un
planoto intensitati/ieteikumus.

Darbu saraksts

Atlasiet "Darbu saraksts", lai skatttu un atlasttu kadu no
planotajiem, koplietotajiem vai vésturiskajiem darbiem.

® Planots — atlasiet importéto darba planu un
automatiski iestatiet displeju, lai saktu darba izpildi.
- lespéjot automatisku pabeigSanu — ja tas ir
iespéjots, tiks automatiski izdzésts planotais
darbs ar vairak neka 90 % aptvéruma vai
nepabeigts darbs, kas vecaks neka 2 nedélas.
e Kopigots — atlasiet darba grupu un pievienojieties
tai, lai kopigotu aptvérumu, masinas poziciju un
vadibas Iinijas (tikai 4600 un 4640).
e \/ésture — atlasiet un atsaciet iepriek$€jos darba
notikumus.

Jauns darbs

Poga "Jauns darbs"

PC28710—UN—25AUG22

Atlasiet pogu "Jauns darbs", lai notiritu darba datus no
kartes atlasttajam laukam. Ja lauka nosaukums nav
atlasits, visi darba dati, kas ierakstiti bez lauka
nosaukuma tiek saglabati darbu saraksta un péc tam
notiriti no kartes.

Citi nosacijumi, kas sak jaunu darbu:

® Operators maina klientu, saimniecibu vai lauku un

neatsak darbu.

Operators maina graudaugus, kamér stada vai novac
razu. Ja tiek veiktas vairakas darbibas, darbibai, kas
tika modificéta, tiek sakts jauns darbs.

Operators maina produktu vai sauso maisijumu,
pielietojot sauso vai gazes darbibu. Ja tiek veiktas
vairdkas darbibas, darbibai, kas tika modificéta, tiek
sakts jauns darbs.

Operators maina produkta vai tvertnes maisijumu,
kad aktivi tiek veikta vairak neka viena Skidruma
operacija. Tiek sakts jauns jauns darbs darbibai, kas
tika maintta.

PIEZIME: Produkta vai tvertnes maisijuma maina,
veicot vienu Skidruma darbibu, automatiski neradis
jaunu darbu. Ir jaatlasa poga "Jauns darbs", ja ir
vajadzigs jauns darbs.

Ir noteikts jauns agregats vai platforma, kas izveido
darbibu kopu, kas neatbilst iepriek$€jai darbibu
kopai.

lepriek$ noteiktais agregats vai platforma tiek
atvienota un tiek izveidota virtuals agregats vai
platforma.

Operators pievienojas koplieto§anas darba grupai,
un rodas jebkur$ no citiem uzskaititajiem
nosacijumiem.

Planota likme/lnstrukcija

R

Instrukcija

PC28806—UN—29AUG22

Displejs atbalsta tikai ArcGIS shapefile formata failus.
Var importét neierobeZotu instrukciju skaitu.
Katrai instrukcijai ir neierobeZots skaits zonu vértibu.

Nav izmérama minimuma, kas attiecas uz zonas
vértibas lielumu.

Vairaku zonu vertibas atlase

Atlasiet ievades lodzinu "Vairdku zonu veértibas atlase”,
lai atlasttu metodi, kuru displejs izmanto, lai noteiktu
planoto vértibu sadalita sekcija vai sekcijas:

® Lielaka — izmanto lielako instrukcijas vértibu starp

visdm vértibam, kas ieklaujas dotaja méritaja
parklajuma platiba.

Mazaka — izmanto mazako nenulles instrukcijas
vertibu starp visam vértibam, kas ieklaujas dotaja
mérttaja parklajuma platiba.

Vidéja — izmanto svérto, nenulles, vidégjo instrukciju
vertibu, kas iegdta no visam vértibam, kas ieklaujas
dotaja meritaja parklajuma platiba.

Biezak sastopama — izmanto nenulles instrukcijas
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vértibu, kas aptver lieldko dalu dotd méritaja
parklajuma platibas.

Péc nokluséjuma vairdku zonu veértiba ir iestatita uz
Lielako. Vairaku zonu vertibu var konfigurét katrai
unikalai darbibai. Konkrétas darbibas izvéle turpinas
bezgaligi, ja vien netiek veikta riipnicas atiestatiSana.
Pé&c rupnicas atiestatiSanas displejs iestata visas
darbibas uz Lielako.

ISOBUS uzdevumi

John Deere 4. paaudzes displejs spgj ierakstit ISOBUS
kopsummas, ko shiedz Lauksaimniecibas nozares
elektronikas fonda (AEF) sertificéti agregati ar
geografiskas bazes uzdevumu kontrolleru (TC-GEO) un
John Deere velkama tipa smidzinataji. Visas ar ISOBUS
agregatu sniegtds kopsummas, pieméram, laiks,
platiba, masa un tilpums, tiek registréti uzdevuma.

Apstakli

Izmantojiet apstaklus, lai manuali dokumentétu laika
apstaklus, lauka apstaklus, un darba piezimes, veicot
darbu lauka.

PIEZIME: Ja Mobile Weather stacija darbojas,
laikapstaklu manuéala dokumentésana ir atspéjota.

Darba plana iestatijumi

Work Plans

% Remove completed and deleted Work Plans

Work Plans will be removed when marked complete or
deleted in Operations Center. The display requires a
connection to the internet and the Work Plan's
organization.

Automatic Work Plan Activation

The Work Plan for the current field is automatically
activated if operator action is not required.

PC29324—UN—28NOV23
Darba plana iestatijumi

A—Nonemiet pabeigtos un dzéstos darba planus
B—Darbu plana automatiska aktivizéSana

Nonemiet pabeigtos un izdzéstos darbu planus (A) —
kad Sis iestatljums ir iespé€jots, ja ir pabeigti 90 % no
dabu plana vai tas nav izmantots vismaz 2 nedélas, tas
tiek atziméts ka pabeigts un nonemts no darbu
saraksta.

Automatiska darbu plana aktivizéSana (B) — ja Sis
iestattjums ir iespéjots, tiklidz notiek iebraukSana lauka,
kuram ir darbu plans, Sis plans tiek automatiski

aktivizéts. Tomer, ja pastav neatbilstiba, ta ir janovers,
lai Sis iestatljums darbotos pareizi.

ch177nn,1701679375548-25-04DEC23

Darba kopsummas

PC28770—UN—25AUG22
Darba kopsummas

Kopsummas tiek radttas aktivajam laukam un darba
darbibai. Lai mainttu laukus, dodieties uz lietotni (Lauki
un Robezas Fields and Boundaries) un iestatiet eso$o
atra8anas vietu. Izmantojiet lietotni "Izkartojuma
parvaldnieks", lai modulus "Darba kopsummas"
pievienotu izpildes lapai.

Parejiet pie lietotnes "Darba kopsummas”
1. Atlasiet "lzvélne".

2. Atlasiet cilni "Lietotnes".

3. Atlasiet lietotni "Darba kopsummas".
Darba izmantosana

Ja tiek ierakstitas vairakas darba darbibas, atlasiet
parslégu, lai izvélétos darbibas veidu.

Ja darbibai tiek ierakstitas vairdkas Skirnes vai produkti,
atseviski kopsumma katram no tiem tiek noradita péc
lauka kopsummas.

PIEZIME: Citas specifiskas darba kopsummas ir
pieejamas konkrétam masinam un agregatiem.
Papildinformaciju skatiet sadala Palidziba ekrana.

PIEZIME: Konkréti darbu kopdati var nebdt redzami
masinas vai agregata Konfiguracijas vai nepareizas
kalibrésanas dél.

Zona

Platiba ir kopéja platiba, kas tika apstradata, kamér
darba ierakstiSana bijusi ieslégta. Aprékini balstas uz
agregata darba platumu, braukS8anas atrumu un
nostradato laiku.

AtlikusT platiba ir platiba laukam, kas vél nav apstradata.
Aprékinam nepiecieS8ama aréja robeza un tas nem véra
iekSejas robezas.

Laiks

Laiks ir darba laika ieraksta ilgums paS3reizé&jai darbibai,
kas izmérita |1dz stundas desmitdalai.

Atlikusais laiks ir paredzamais laiks, lai pabeigtu
darbibu lauka, pamatojoties uz atlikuso platibu un laiku,
kas nepiecieS8ams, lai pabeigtu lauka dalu.
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Intensitate

Intensitate ir kopé€jais pielietotais s€klas vai produkta
daudzums, kas izdalits ar apstradajamo platibu.

Kopéjais piemérotais

Kopéjais piemérotais ir kop€jais skaits séklam vai
lietotajam produktam.

Produkts

AtlikuSais produkts ir produkta daudzums, kas
nepiecieSams, lai pabeigtu darbu. To aprékina, reizinot
atlikuSo platibu un vértibu.

PIEZIME: Izmantojot sauso maisijumu vai tvertnes
maisijumu, uzskaitita summa ir viss tvertnes
maisijums, nevis atseviskas sastavdalas.

Degviela

Degviela ir degvielas daudzums, kas patéréts darba
ieraksta laika.

Kravas kopdati

Kravas kopdati parada atlasitas raZzas datus par katru
novaktas razas kravu. Ja ir pieejamas vairak neka tris
kravas kopsummas, operators var izvéléties, kuras
kopsummas paradtt. Ir jaatlasa tiesi tris vertibas.

Modula kopdati

Opcija "Modula kopdati" parada atlastta kokvilnas
modula datus. Ja ir pieejamas vairak neka Cetras
modula vértibas, operators var izvéléties, kuras
kopsummas paradtt.

Koplietotie kopdati

Darba kopdatus var koplietot, izmantojot datu
koplietoSanu lauka. Koplietotos kopdatus displejs
atjaunina gan pakapeniski, gan tad, ja informacija tiek
sanemta no citiem grupas dalibniekiem. Plasaku
informaciju par pievieno$anos darba grupai skatiet
lietotnes Darba iestatiSana ekrana palidziba.

Pielagotie kopdati

Skatiet darba vésturi lauka vai lauku grupas atlasitaja

datumu diapazona. Pielagotos kopdatus var filtrét péc

klienta/saimniecibas/lauka, kultiras, tvertnes maisijuma
un produkta.

ch177nn,1701679375500-25-04DEC23

Darba kopsummas

PC28770—UN—25AUG22
Darba kopsummas

Kopdati tiek raditi aktivajam laukam un darbu darbibai.
Lai mainttu laukus, dodieties uz lietotni Lauki un
Robezas iestatiet eso$o novietojumu. Izmantojiet
lietotni “Izkartojuma parvaldnieks”, lai modulus “Darba
kopsummas” pievienotu izpildes lapai.

ParieSana uz sadalu “Darba kopsummas”
1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni Darba kopsummas.
Darba darbiba

Ja tiek ierakstitas vairdkas darba darbibas, atlasiet
parslégu, lai izvélétos darbibas veidu.

Ja darbibai tiek ierakstitas vairdkas Skirnes vai produkti,
atseviski kopsumma katram no tiem tiek noradita péc
lauka kopsummas.

PIEZIME: Citas specifiskas darba kopsummas ir
pieejamas konkrétam masinam un agregatiem.
Papildinformaciju skatiet ekrana redzamaja
Palidzibas sadala.

Zona

Platiba ir kopéja platiba, kas tika apstradata, kamér
darba ierakstiSana bijusi ieslégta. Aprékini balstas uz
agregata darba platumu, brauk§anas atrumu un
nostradato laiku.

AtlikusT platiba ir platiba laukam, kas vél nav apstradata.
Aprékinam nepiecieSama aréja robeza un tas nem véra
iekSejas robezas.

Laiks

Laiks ir darba laika ieraksta ilgums paSreizéjai darbibai,
kas izmérita [1dz stundas desmitdalai.

Atlikusais laiks ir paredzamais laiks, lai pabeigtu
darbibu lauka, pamatojoties uz atlikuso platibu un laiku,
kas nepiecieSams, lai pabeigtu lauka dalu.

Intensitate

Intensitate ir kopé&jais pielietotais séklas vai produkta
daudzums, kas izdalits ar apstradajamo platibu.

Kopéjais piemérotais

Kopé€jais pielietotais ir kopé€jais skaits séklam vai
pielietotajam produktam.

Produkts

AtlikuSais produkts ir produkta daudzums, kas
nepiecieSams, lai pabeigtu darbu. To aprékina, reizinot
atlikuso platibu un vértibu.

PIEZIME: Izmantojot sauso maisijumu vai tvertnes
maisijumu, uzskaitita summa ir viss tvertnes
maisijums, nevis atseviskas sastavdalas.
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Degviela

Degviela ir degvielas daudzums, kas patéréts darba
ieraksta laika.

Kravas kopsummas

Kravas kopsummas parada atlasitas razas datus par
katru novaktas razas kravu. Ja ir pieejamas vairdk neka
tris kravas kopsummas, operators var izvéléties, kuras
kopsummas paradtt. Ir jaatlasa tiesi tris vértibas.

Modula kopsummas

Opcija "Modula kopsummas" parada atlasita kokvilnas
modula datus. Ja ir pieejamas vairak neka Cetras
modula vértibas, operators var izvéléties, kuras
kopsummas paradit.

Koplietojamas kopsummas

Darba kopsummas var koplietot, izmantojot datu
koplietoSanu lauka. Koplietotas kopsummas displejs
atjaunina gan pakapeniski, gan tad, ja informacija tiek
sanemta no citiem grupas dalibniekiem. Papildu
informaciju par pievienoSanos darba grupai skatiet
lietojumprogrammas Darba iestatiS8ana ekrana
palidziba.

Pielagot kopsummas

Skatiet darba vésturi lauka vai lauku grupas atlasitaja
datumu diapazona. Pielagotas kopsummas var filtrét
péc klienta/saimniecibas/lauka, kultlras, tvertnes
maisijuma un izstradajuma.

AL70325,0000690-25-01JUN23

Kartésana

PC28771—UN—25AUG22

KartéSana

Karté$anas lietotni izmanto, lai skatitu telpiskas
funkcijas, tadas ka:

® Vadiba
® Parklajums un darba dati
e Uz karti balstitas instrukcijas

Kartes skatu var pievienot izpildes lapam, izmantojot
vairakus at3kiriga izméra modulus Izkartojuma
parvaldnieka.

Dodieties uz kartéSanu
1. Atlasiet |zvélne
2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni KartéSana.
Darba datu kartes

PIEZIME: Darba datu kartes tiek notiritas, kad sakas
jauns darbs. Lai iegdtu informaciju par jauna darba
s&ksanu, skatiet Darba iestatisana Saja sadala vai
Darba iestatisanas palidzibu uz ekrana.

Darba dati ietver informaciju par intensitati,

produktu (razu) un parklajumu (darba stavokli). Tie tiek
ierakstiti, pamatojoties uz globalas pozicionéSanas
sisttmas (GPS) atrasanas vietu un laiku.

Darba datu faili ietver $adu informaciju:

Laiks

Geografiskais platums un garums
Pacélums

Lauka nosaukums (ja operators iestatijis)
Parklajums

Dokumentacija

Nepastav ierobezojumi darba datu ierakstisanas
apjomam katram lauka nosaukumam. Vienigais
ierobeZojums ir displeja atminas ietilpiba. Pieejamo
displeja atminu var atrast Statusa centra galvenaja lapa.

PC28772—UN—25AUG22

PC28819—UN—20SEP22
A—Kartes slana parsléga poga

B—Poga Apziméjumi

C—Poga Slanis

D—Poga Karodzini

E—Poga Darbibas parslégSana

Atlasiet kartes slana parslégSanas pogu (A), lai
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parslégtos starp karSu veidiem. Paradita informacija ir
balstita uz paskaidrojumiem par izmainam,
pamatojoties uz atlasitas kartes veidu. Atlasiet
apzimé&jumu pogu (B), lai redzétu kartes apziméjumus.
Slana pogu (C) var atrast apzimé&jumu izvélné. Atlasiet
pogu Slanis, lai mainitos starp darbibas kartes slaniem.
Redigéjiet kartes apzZimé&jumus, lai iestatitu minimalas
un maksimalas vertibas apziméjumu diapazonam.

Atlasiet karodzinu pogu (D), lai atlasttu karodzinu veidu
un pievienotu kartei. Atlasttais karodzinu veids tiek
pievienots kartei vai, platibas un ITniju karodzinu
gadijuma, sakas ierakstiSana. Karodzinu tipi tiek
izveidoti Karodzinu lietotné.

Atlasiet operatora parslégsanas pogu (E), lai parslégtos
starp darba datu kartém, ja ir vairakas darbibas.

Parklajuma karte

Parklajuma dati parada, kur paveikts darbs. Apgabals,
kas ir apstradats paradas gaisi zila krasa un platibu, kas
ir apstradata vairak ka vienu reizi tiek paradita tumsi zila
krasa. Parklajuma karte pielidzinas darba platibas
kopégjiem datiem Darba monitora.

Darba dati tiek paraditi uz kartes 3,21 km (2 mi) visos
virzienos no esosa GPS novietojuma.

Parklajuma karte ir pieejama ar visiem 4. paaudzes
displejiem. StarFire uztvérgjs ir nepiecieSams, lai
ierakstitu parklajuma datus.

Instrukciju karte

Instrukciju kartes ietver informaciju par planoto vértibu
lauka parvaldibas zonas. Displejs izmanto tas, lai
automatiski mainttu planoto vertibu, darbojoties katra
parvaldibas zona.

Instrukcijas var importét displeja k& Shapefiles,
izmantojot Failu parvaldnieku, un tas tiek paraditas
karté, kad atlasttas Darba iestatiSana. Darba datu
kartes parklajas virs instrukciju kartém.

Nulles vértiba instrukcija ir paradita melna krasa. Nulles
vértibas instrukcijas komanda sekcijas IZSL. ir Sekciju
vadiba.

Kartes papildu veidi
Intensitates karte

Intensitates karte rada intensitati, kas sanemta no
masinas vai agregata vadibas bloka. Ja platiba parklata
vairak neka vienreiz, tiek paradita visnesenaka
brauciena intensitate.

Razas karte

RazZas karte rada vidéjo razu, kas tiek sanemta no
masas plismas sensora.

Mitruma karte

Mitruma karte rada vidéjo mitrumu novaktajiem
graudaugiem, kas tiek sanemts no mitruma sensora.

Atkrituma karte

Atkritumu karte parada ne-graudaugu materialu izméru
no jutibas sistémas.

Skirnes karte

Skirnu karté ir noraditas lauka iestadito graudaugu
Skirnes. Lai atSkirtu Skirnes, tiek izmantotas Itdz desmit
dazadam krasam. Ja ir ierakstitas vairak neka desmit
Skirnes, krasas atkartojas.

4. paaudzes displejs dokumenté un parada novakto
Skirni hedera darba platuma viduspunkta. Ja hedera
viduspunkts atrodas vieta bez Skirnes, kas noradita
8kirnes norazu karté, displejs dokumenté un parada "---"
ka Skirni.

Produkta karte

PIEZIME: Produkta karte tiek paradita tikai tad, ja strada
ar vienu Skidrumu.

Produkta karte parada produktus vai tvertnes
maisijumus, kas uzklati laukam. Lai atSkirtu produktus
un tvertnu maisijumus, tiek izmantotas Ii[dz desmit
dazadam krasam. Ja tiek ierakstiti vairak neka desmit
produkti un tvertnu maisijumi, krasas tiek atkartotas.

¢ch177nn,1685617646127-25-01JUN23

Karodzini

PC28773—UN—25AUG22
Karodzini

Karodzini tiek izmantoti interesu punktu atzimésanai uz
lauka. Sos punktus var izmantot gan vadibai, gan
dokumentacijai.

Karodzini informé operatorus kabing, ja vinu masinas
paSreizé&jais celS krustojas ar zonu, punktu vai lTniju, kas
apziméta ar karodziniem, laujot viniem
nepiecieSamibas gadijuma veikt talitéju pielagosanu.

PIEZIME: Bridingjums, ko rada karodzin$, kas novietots
autonoma lauka, neietekmés autonomijas reZima
stradajosas masinas darbibu. Lai autonomijas
reZima stradajosa masina izvairitos no noteikta
apgabala vai objekta, izmantojiet robeZas.

ParieSana uz karodziniem

1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet vienumu Karodzini.

Karodzinu formu veidi
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PC620658—UN—17MAY24
A—Platibas karodzins

B—Linijas karodzins
C—Punkta karodzins
D—leejas karodzins

® Platiba (A) — atzZimé intereséjo$as zonas,
pieméram, nezalu laukumu vai zemu vietu lauka.

® Linija (B) — atzZimé lauka linijas, pieméram, dalljuma
[Tnijas vai Zogus.

® Punkts (C) — atzimé konkrétu punktu lauka,
pieméram, akmeni vai vietu, kura aplikatoram
beidzies produkts.

® leejas karodzing (D) — atzZimé masinas ieejas
punktu lauka.

PIEZIME: Ja ir definéts darba punkts, karodzing tiek
ierakstits darba punkta. Ja nav definéts neviens
darba punkts, karodzins tiek ierakstits tieSi zem
GPS uztvéréja.

ch177nn,1740717836387-25-27FEB25
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Koplietosana

PC28774—UN—25AUG22
KoplietoSana

PIEZIME: Lai nodroginatu optimalu veiktspéju, visiem
displejiem un modularas telematikas vartejai (MTG)
vajadzétu izmantot to pasu programmatiras
versiju.

PIEZIME: Lietotne Koplietosana darbojas starp
4. paaudzes un G5 displejiem.

Izmantojiet koplietoSanas lietotni, lai skatitu prasibas
datu koplietoSanai starp masinam. Datu koplietoSana
lauj ITdz pat seSiem vaditajiem kopigot vadibas ITnijas un
datus, stradajot taja pasa lauka. Lai pievienotos
komandai, vaditajiem ir jdadodas uz darba saraksta cilni
Darba iestatiSanas lietotne. Lai kopigotu vadibas linijas,
vaditajam ir jaatver AutoTrac vadibas lietotne.

Koplietotie darba dati tiek nosatiti un sanemti 30
sekunzu posmos. leskaitot datu parsatiSanu, displejs
parasti sanem parklajuma atjaunindjumus no grupas
dalibniekiem ik péc 30 sekundém. Grupas biedru
pozicija atjauninas katras 6 sekundes.

PIEZIME: Datu parsatianas laiki var atskirties atkariba
no bezvadu savienojuma stipruma.

Kad lietotne KoplietoSana ir iespéjota, starp displejiem
tiek koplietota talak noradita informacija.

® Vadibas [nijas (tikai taisnas un rinkveida
trajektorijas)

PIEZIME: Taisnas trajektorijas, kas izveidotas,
izmantojot metodes Masinas piekluve A + B,
Masinas piekluve A + Kurss vai MaSinas piekluves
Plat/Gar + Kurss, nevar koplietot.

e Parklajuma kartes
e Ka pielietotas kartes

Parklajums, parklasanas, kopigots parklajums un
kopigota parklasanas tiek paraditi, izmantojot unikalas
krasas. Koplietotas parklajuma kartes ir redzamas
noteiktos izpildes lapu modulos un AutoTrac lietotnés
Vadiba un Kartésana.

Prasibas masinas atrasanas vietas un vadibas Iiniju
koplietosanai:

PIEZIME: Lai iegdtu labakos rezultatus, izmantojiet SF2
vai augstaku korekcijas limeni. Izmantojot SF1, var
rasties koplietoto vadibas trajektoriju un koplietota
parkldjuma nevélamas parejas, kas negativi
ietekmé AutoTrac un sekciju vadibas veiktspéju.

Opcijas "Automatiski sinhronizét datus" un "Sanemt
darba grupas datus" tiek parslégtas lietotné
KoplietoSana vai Failu parvaldnieks.

Ir nepiecieSams MTG ar aktivu JDLink Connect
abonementu.

NepiecieSams 4600. CommandCenter vai
4640. universalais displejs ar lauka datu
koplietoSanas aktivizéSanu.

Ir nepiecieS8ams G5 CommandCenter vai G5
universalais displejs ar derigu licenci lauka datu
koplietoSanai.

Visi 4. paaudzes un G5 displeji, kas atrodas darba
grupa, ir saistiti ar to pasu John Deere Operations
Center organizaciju.

Darba grupam ir jaizmanto viens un tas pats darba
ID.

Operatoriem jabat vienadam klientam, saimniecibai,
un laukam.

Papildu prasibas parklajuma karsu un darba datu
koplietosanai:

® Operatoriem jabat vienadai darbibai un to pasu
graudaugu, produktu vai tvertnes maisijumiem.

PIEZIME: Ja izmanto instrukcijas, visiem operatoriem
jaizmanto viena un tas pati instrukcija.
Pneimatiskajiem agregatiem ar vairakam tvertném,
tvertnes konfiguracijai jabit vienadi definétai visiem
ratiniem darba grupa.

PIEZIME: Parklajuma kartes var kopigot starp
masinam, kas izmanto vienas Sekcijas vadibas-
iespéjotu skidruma pielietojumu, izmantojot
daZadus produktus vai tvertnu maisijumus.
Sistéma nepievienojas grupai automatiski.
Operatoram manuali japievienojas citdm masinam,
koplietojamo darbu saraksta atlasot atbilstoSo
darba grupu.

PIEZIME: Pirms jauna darba s&k$anas visiem masinu
operatoriem jaatlasa opcija Jauns darbs, lai
lokalaja displeja notiritu lauka parklajumu. Turklat
vienam norikotajam displeja operatoram ir jaatlasa
Jauna grupa, lai atiestatitu koplietotas grupas
parklajumu. Kad tas ir izdarits, paréjie displeji var
pievienoties jaunizveidotajai grupai. Péc So darbibu
pabeigSanas lauka datu koplietosana jaunaja darba
sesija darbosies, ka paredzéts.

ZIDXK1X,1749804241746-25-13JUN25
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Darba monitors

Darba monitors

PC28775—UN—25AUG22
Darba monitors

PIEZIME: DaZas masinai vai darbibai specifiskas
vértibas var netikt paraditas masinas vai agregata
konfiguracijas vai pareizas kalibréSanas trikuma
dél.

Darba monitors parada vidéjas un kopé&jas masinai un
darbibai specifiskas vértibas. Atlasiet vértibas, lai

uznirstodos logos redzétu 8is pasas veértibas. Katru no
§Tm vértibam iespéjams ievietot galvenaja izpildes lapa.

Lietojiet pogu Atiestatit lapas apaksdala, lai notiritu
visas vertibas, iznemot momentanas vertibas. Pédéjas
atiestatiSanas datums un laiks tiek paradits ar blakus

pogai.

Pa labi no atiestatiS8anas pogas Darba ierakstiSana
norada, vai darba monitors ir aktivs un pasreiz veic
uzskaiti. PulséjoSa gaisma rada, ka funkcija ir aktiva.

Darba monitora atversana
1. Atlasiet lzvélni.
2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni Darba monitors.

PIEZIME: 4. paaudzes universalie displeji nerada
talttéjas raZas vértibas. Taltéjai raZzas vértibai
izmantojiet primaro (rokas balsta) masinas displeju:

ZIDXK1X,1749804664015-25-13JUN25

Darba ierakstiSana

Kad Work Recording ir ON, karte ieraksta un skaititajs
prasa ierakstit trigera uzkrajumu. Skaititajs prasa darba
ierakstu, kas ietver:

Darba platiba;

Nostradatais laiks;

Raziba

Vidéjais degvielas patérins uz platibu

Vidéjais darba atrums

Izvélieties Darba ierakstiSana apak$a, labas puses
stdrt, lai redzétu iznirstoSo logu ar ieraksta
iestatijumiem.

lerakstiSanas statuss pamatojas uz pasreizéjo
ierakstiSanas trigeri, ko atlasa agregata profila. Ja

trigera ieraksts neatbilst paSreiz€jai operacijai,
nospiediet pogu Redigét, lai izmainttu izvéléto rakstoso
trigeri. Papildus informacijai, skatiet sekciju Agregata
profils.

PIEZIME: Ja rakstogais trigeris iestatits manuala
reZima, darba ierakstisanu var parslégt starp
leslégts vai Izslégts, nospieZot ieraksta pogu.

DX,PC,WORKMON,REC-25-23DEC15
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Masinas tuksgaita

Masinas tuksSgaitas darbibas pamatprincipi

&

PC620652—UN—15MAY24
Masinas tuk$gaitas darbibas pamatprincipi

Lietotne MaSinas tukSgaita dokumenté masinas
dikstaves iemeslu. Kad masina pilniba apstajas ar
atrumu 0 km/h (0 mph) konkrétu laiku, displeja tiks
paradits uznirstoSais logs, iesakot operatoram noradit
iemeslu, kdpéc masina darbojas tuksgaita.

Uznirsto3aja loga ir saraksts ar tukSgaitas iemesliem, ko
var izvéléties. lemesli atSkiras atkariba no masinas
veida un darbibas, ko atpazist displejs. Kad ir atlasits
tuk8gaitas iemesils, tas tiek nosutits saistitajai
organizacijai John Deere Operations Center sistéma.

Apkopotos datus var analizét Operations Center
sistéma, lai pienemtu pamatotus lémumus par
efektivitates uzlabojumiem.

Parejiet uz sadalu Masinas tuksgaita
1. Atlasiet Izvélni.
2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni MaSinas tuksgaita.

PIEZIME: Plasaku informaciju par tuk3gaitas iemesliem
skatiet ekréna palidzibas sadala.

bvvmsit,1715251816294-25-14MAY25
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ParvietoSanas liniju vadiba

Parvietosanas Iliniju vadiba

PC620653—UN—10MAY24
Parvietosanas liniju vadiba

ParvietoSanas Inijas ir celi vai trajektorijas lauka, kur
masinas, pieméram, traktori vai smidzinataji,
parvietojas stadiSanas, migloSanas vai razas
novaksanas laika. ParvietoSanas linijas parasti tiek
izveidotas un ierakstitas stadiSanas darbibu laika.

Lietotne “Parvieto$anas Imiju vadiba” izveido un
parvalda parvietoSanas liniju izmantoSanu uz lauka.
Parvietosanas Iiniju vadiba darbojas kopa ar Section
Control.

Izmantoijiet lietotni ParvietoSanas Iniju vadiba, lai
optimizétu lauka darbus ar preciziem parvietosanas
[Tniju modeliem un parvalditu aprikojuma kustibu.
Parvieto8anas lniju vadibu var izmantot, lai samazinatu
augsnes sablivédanos, mazinatu graudaugu bojajumu
apjomu un uzlabotu darba efektivitati.

PIEZIME: Funkcijas, pieméram, AB liknes un AutoPath,
nav saderigas ar lidzekli Parvietosanas Iiniju
vadiba.

Parejiet uz sadalu ParvietoSanas Iliniju vadiba
1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni ParvietoSanas Iniju vadiba.
ParvietoSanas Iiniju imeni

Saskana ar ISOBUS standartu parvietoSanas Iiniju
vadibai ir tris [imeni:

® 1. lmenis — piedava pamata parvietoSanas Iiniju
parvaldibu, izmantojot taisnas trajektorijas. Agregats
darbojas ka galvena masina, laujot operatoram vadit
parvietoSanas Iniju iestatijumus tiesi, izmantojot
masinas GPS (globalas pozicionéSanas sistému).

® 2. limenis — lauj stradat asimetriska ritma. Tas |auj
arT saglabat parvietoSanas lnijas iestatijumus
displeja. Tomér agregats joprojam ir galvena iekarta,
nodroSinot konsekventu darbibu.

e 3. imenis — ieprieks noteiktas parvietoSanas linijas
var dot komandu agregatam automatiski IESLEGT/
IZSLEGT parvietoSanas linijas. Saja Tment ir
integrétas papildu automatizacijas funkcijas.

Paslaik parvietoSanas linijas vadiba ir savietojama ar
ISOBUS parvietoSanas Inijas 1. Tmena funkcionalitati.
TiklTdz tiek konstatéts, ka ISOBUS agregats atbilst

parvietoSanas lniju 1. [Tmenim, sistéma lauj atlasrtt
automatisko rezimu. Automatiskaja reZima agregats
aprékina parvietoSanas liniju, pamatojoties uz

GNSS (globalas navigacijas satelitu sistemas) ievadi.
Saja posma ISOBUS agregats vada parvietoSanas Iniju
un kontrolé to. John Deere uzdevumu kontrollers
nodroSina tikai GNSS datus un vadibas trajektorijas
datus.

PIEZIME: Plasaku informaciju par parvietodanas liniju
vadibu skatiet ekrana palidzibas sadala.

¢ch177nn,1740663913543-25-27FEB25
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Masinas monitors

Masinas monitors

Masinas monitors

PC28820—UN—20SEP22

Masinas monitors parada masinas specifiskas vértibas.
Grupétas vertibas ietilpst:

Atrums un jauda

Degviela un spiediens

Temperatira

Elektriska

Stundas

PIEZIME: Vértibas pieejamas katra grupa, atkariba no
masinas modela.

Izvélieties tabulu kreisaja pusé parslédzot lapas starp
grupam. lzvélieties vertibas, lai redzétu uznirstoSos
logos tas.

Ja vértiba nav pieejama, redzama svitra.
Masinas monitora navigacija

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet programmu Masinas monitors.

ct47125,1664222427306-25-27SEP22
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Parklasanas vadiba

Parklasanas vadiba

Parklasanas kontrole automatiski pievieno hedera
platumu, kamér novacamais kombains virzas pa
platibam, kuras jau ir novaktas. ST funkcija palielina
lauka un razas datu precizitati.

Dodieties uz Parklasanas vadibu

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet ParklaSanas vadibas lietotni.

JA izmanto citu hederus, kas ir 15,2 m (50 ft) vai mazak,
hedera sekcijas tiek automatiski dalitas 15,2 cm (6 in)
sekcijas. Hederiem, kas ir lielaki par 15,2 m (50 ft) ir 100
sekciju sadalijums pa visu hedera platumu.

Parklasanas kontrole nodroSina, ka novacamas platibas

nav paplasinatas uz iekSu vai aru no lauka robezam vai

paplasinatas iek3€jas robezas.

e Aréja robeza—laukam var noteikt tikai vienu aréjo
robezu.

® |ek3ejas robeZas—Ilaukam var noteikt vairakas
ieksejas robezas un pieskirt nosaukumu.

Robezas, kaut arT péc izvéles, var bit noderigas, lietojot
parklasanas kontroli. Pieméram, aréja robeza var
palidzet parliecinaties, ka nav platibas arpusé, kuras
ieklautas razas aprékinos, ja priek$&ja sekcija vai
platforma paplasinata pari robezai. Lidzigi, iek$éja
robeza jums lauj braukt pari ddenstilpnei un palidz
nodros$inat, ka Skérso8anas laika katra sekcija ir
izslégta.

AL70325,000055B-25-12SEP19

Manuala parklasanas vadiba

Manuala parklaSanas vadiba sadala hederi segmentos,
sauktus par grupam. KultGraugu rindas heders péc
noklusg&juma ir viena grupa katra rinda, un tas nevar
mainit. Platformas hederus var konfigurét ar 2—24
grupam.

Operators var manuali ieslégt un izslégt grupas
individuali, lai saskanotu ar vietu, kur graudaugi ieiet
hedera. Manuala parklasanas kontrole ir savietojama ar
automatisko parkladanas kontroli. Grupas manuala
izslég8ana atspéjo jebkuru citu 8is grupas stavokli.
Manuala parkladanas kontrole palidz uzlabot
dokumentacijas precizitati citddos apstaklos, ja
iepriekSé€jais parklajums vai robezas kavé graudaugu
ieklGSanu noteikta hedera dala.

Enable All Disable All

®

PC28776—UN—25AUG22
A—lespéjot visus
B—Atspéjot visus

Atlasiet lespéjot visus pogu (A), lai iespéjotu visas
grupas.

Atlasiet Atspéjot visus pogu (B), lai atspéjotu visas

grupas.

PC28777—UN—25AUG22
Pa kreisi/pa labi slédzis

PIEZIME: Pa kreisi/pa labi slédzis paradas tikai tad, ja ir
13 vai vairak grupas.

Displeja vienlaikus tiek radttas tikai I1dz 12 grupas
pogam. Atlasiet pa kreisi/pa labi slédzi, lai apskatitu
grupas kreisaja vai labaja hedera pusé. Atlasiet grupas
pogu, lai ieslégtu vai izslégtu individualas grupas.

lespé&jotas grupas ir zala krasa. Manuali atsp&jotas
grupas ir melna krasa. Grupas, kuras ir automatiski
atspéjotas ar ParklaSanas vadibu ir zala un balta krasa.

AL70325,000059B-25-27SEP22
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Sekciju vadiba

Sekciju vadiba

PC28778—UN—25AUG22
Sekciju vadiba

John Deere sekciju vadiba automatiski ieslédz un
izslédz masinas un agregata sekcijas, lai samazinatu
parklaSanos un uzlabotu ievades parvaldibu. Sekciju
vadibai nepiecieSami $adi komponenti:

® Globalas satelitu navigacijas sistémas (GNSS)
uztveréjs (ieteicama vismaz SF2 signala precizitate,
ja tiek izmantots StarFire uztvérgjs)

® Sekciju vadibas aktivizéSana

e Masina vai agregéats ar vadibas bloku, kas saderigs
ar sekciju vadibas funkciju (saderibu var apstiprinat
vadibas bloka razotajs)

Doties uz sekciju vadibu

1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni Sekciju vadiba.

[El=ale ] ea)es =]
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PC28779—UN—25AUG22
Stadamas masinas sekcijas

Sekciju vadiba automatiski vada masinas vai agregata
sekcijas, iebraucot iepriek§ parklatas platibas un
izbraucot no tam. Sekcijas tiek izslégtas ieejot
parklajuma un tiek ieslégts atpakal ieejot apgabalos bez
parklajuma. Parklajuma karte rada ar ierakstu iepriek$
parklatas vietas, kur masina vai agregats ir bijis 3aja
lauka. Gaisi zils parklajums norada vienu braucienu
cauri laukam. Jebkura parkladanas ir noradita ar tumsi
zilu parklajumu.

Sekciju vadiba nosaka, kad ieslégt vai izslégt sekciju,
pamatojoties uz talak minétajiem faktoriem:

® GPS pozicija
e Parklajuma karte

Masinas un agregata nobides
Sekciju statuss

Parklasanas iestatijumi
Mehaniska aizture

Lauka robezas

Lauka malas robezas

Sekciju vadiba nosita CAN kopnes zinojumu masinas
vai agregata vadibas blokam mainit sekcijas statusu.
Sekcija ieslégta, lai platibai piemérotu produktu. Ta tiek
izslégta, lai nepielautu atkartotu produkta pieméroSanu
taja pasa platiba. Nepastav ierobezojums attdlumam
attieciba no kurienes lauka tika sakta darbiba.

PIEZIME: Dazi operatori savieno divus atseviskus
laukus viena, lietojot starp tiem "tiltu par zemi".
Produktu var vél lietot Saja zemes gabala, ja
Sekciju vadiba ir atstata ieslégta. Lai novérstu
neparedzétu parklajumu, vienmér pagrieziet
Sekciju vadibu vai galveno slédzi stavoklr izslégts,
veicot braucienus starp laukiem.

Sekciju vadibas precizitate

Talak minétie faktori ietekmeé sekciju vadibas veiktspéju:
GPS precizitate iepriek8€jai parklajuma kartei
Eso$a GPS precizitate

Masinas profila un Agregata profila iestatijumi

Konstants atrums un kurss, iebraucot un izbraucot
no parklajuma

Savietojamiba

Sekciju vadiba ir saderiga ar Lauksaimniecibas nozares
elektronikas fonda (AEF) sertificétiem ISOBUS
agregatiem ar uzdevumu kontrollera sekcijas

kontroles (TC-SC) funkcionalitati. Lai iegatu
papildinformaciju par konkrétu John Deere masinu un
agregatu saderibu, skatiet 4. paaudzes displeja laidiena
aprakstu.

Vairaki displeji

Sekciju vadibai nepiecieSams uzdevumu kontrollera
sazina ar agregata vadibas bloku un uzdevumu
kontrollers nevar darboties divos pievienotos displejos.

Uzdevumu kontrollera statusu var skatit vairaku displeju
iestatijumos.
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Sekciju vadiba

Sekciju vadibas galvenais slédzis

y OFF

PC28780—UN—25AUG22
Sekciju vadibas galvenais slédzis

Atlasiet Galveno slédzi, lai ieslégtu sekciju vadibu.
Slédzi var arf ievietot saisnu josla, izmantojot
Izkartojuma parvaldnieka lietotni.

Robezas

Boundaries

PC28812—UN—20SEP22
RobezZas

Aréjas robezas
Atlasiet Argja atlases lodzinu, lai izmantotu aréjas

robezas. Sekciju vadiba komandé sadalas, kas atrodas
arpus aréjas robezas.

lek$ejas robezas

Atlasiet lek8éjas atlases lodzinu, lai izmantotu lek3&jas

robeZas. Sekciju vadiba komandés sadalas, kas
atrodas iekSéjas robezas iekSpuseé.

PIEZIME: Ja abi robeZu veidi nav atlasiti, Sekciju
vadiba ignoré robeZas un izmanto tikai ieprieks€jo

parklajumu, lai vaditu sekciju ieslégsanu un
izslegsanu.

Lauka malas sledzis

oF¢

Offset 80 ft

PC28781—UN—25AUG22
Lauka malas slédzis un lauka mals parklajums

Izmantojiet lauka malas vadibas slédzi, lai ieslégtu
lauka malas vadibu.

Atlasiet nobidi, lai mainTtu lauka malas izméru. Izmainas
lauka malas nobidei tiek saglabatas pie pasreizéja
lauka.

PIEZIME: Lauka malas vadibai nepieciesams, ka viena
vai abas robeZas tiek parbauditas. Ja ir Aréja un
lekséja netiek atlasitas, Lauka malas vadiba
automatiski izslédzas.

Ja viens robeZas veids nav atlasits, Lauka malas
vadiba ignoré visas lauka malas, kas saistitas ar So
robeZu.

Manuala sekciju vadiba

Manual Section Control

PC28653—UN—29SEP22
Manuéla sekciju vadiba

Izmantojiet Manualo sekciju vadibu, lai ieslégtu vai
izslégtu sekciju grupas. Atlasiet Manualo sekciju
vadibu, lai aktivizétu Manualas sekciju vadibas lapu.

Number of Groups Total Sections 32
| Enable All @ @Dlsahle Al |
Corn
[ [ [ [ | ] e e

Soy (Primary)

6-10 ] 11-16 1 17-22 ] 23-27 l 28-32 ]

PC28654—UN—29SEP22
Manuélas sekciju vadibas lapa

A—Grupu skaits
B—Sekciju kopskaits
C—lespéjot visus
D—Atspeéjot visus
E—Sekciju grupas
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Sekciju vadiba

® Grupu skaits (A) — grupu skaits, kuras sekcijas ir
sadalitas. Operators noteiks $o vértibu.

® Sekciju kopskaits (B) — sekciju skaits, ko var
izmantot agregats. MaSina vai agregéats noteiks
vértibu, un to nevar maintt.

® |espéjot visas (C) — iespéjo visas sekcijas.

® Atspéjot visas (D) — atspéjo visas sekcijas.

® Sekciju grupas (E) — iespéjo vai atspéjo sekcijas
grupa.

¢ch177nn,1740633831844-25-26FEB25

Papildu iestatijumi

PC15305—UN—19MAR13
lkona lestatijumi

Atlasiet iestatijumu ikonu sekciju vadibas lietotnes
augSpusé, lai konfigurétu papildu iestatljumus.

Nepartraukta arSana

Izmanto nepartrauktu arSanu, lai apstradajot iepriekdéjo
virsmu, paturétu arSanas riku zemé. To izmanto, lai_
neatstatu riepu sliedes virs iepriek§éja parklajuma. St
funkcija ir iespéjama tikai, ja tiek izmantots arSanas
agregats, kas var Sekciju vadibu.

Kartes diagnostika

Kartes diagnostikas parada Sekciju vadibas skats uz
priekSu funkcijas. Skats uz priekSu klast balts, kad
sekcijam tiek komandéts izslégties un oranzas, kad
sekcijam tiek komandéts ieslégties.

Labakai precizitatei, uzturiet nemainigu atrumu un
virzienu, ieejot un izejot no parejas zonas, kur sekciju
vadiba ieslédz vai izslédz sekcijas. Atruma vai virziena
maina, kad skats uz priekSu Skérso parejas zonu un kad
darba punkts Skérso parejas zonu, var radit nevélamas
spraugas vai parklasanos parklajuma. lzmantojiet
kartes diagnostikas, lai parliecinatos, ka skats uz
priekSu logs ir stabils, kad ma$ina brauc pastaviga
atruma un virziena.

PIEZIME: Pie zemiem atrumiem un ar Joti zemiem
mehaniskajiem noildzes laikiem, skats uz priekSu
var bat loti tuvu vai parklaties ar zalas krasas darba
punkta joslu.

AL70325,000059D-25-07NOV19

Sekciju statusa modulis

Sekciju statusa modulis tiek izmantots, lai noteiktu, vai
sekciju vadiba ir devusi komandu katrai sekcijai
IESLEGTIES vai IZSLEGTIES. Moduli var pievienot

izpildes lapai, izmantojot Izkartojuma parvaldnieku.
Pieejami talak minétie sekciju stavokli:

PIEZIME: Sekcijas statuss nemaindas, pamatojoties uz
sekcijas séklu vértibu. Ja rindas sekcija beigusies
sékla, paradas zala gaisma, ja vien visas sekcijas
piedzinas motora intensitate ir nulle. Parbaudiet
Sséklu izplatibu, izmantojot SeedStar.

Sekcija iespéjota (netiek lietota)

PC28782—UN—29AUG22
Sekcija iespéjota — peléks ar zalu kontdru

e Stadama masina vai pneimatiska séjmasinas
agregats ir pacelts.

e Stddamas masinas vai pneimatiskas séjmasinas
sajagi ir IZSLEGTI.

® Visas sekcijas piedzinas motora uzrada nulles
intensitati.

e Sekciju NEIZSLEDZ sekciju vadiba, See & Spray ir
iespéjots, un See & Spray sistéma nekonstaté zalas
lapas.

Sekcijas lietosana

PC28783—UN—29AUG22

Sekcija pielietota — pilniba zal$

® Sekcijai dota komanda izslégties.
® Sekcija pieméro produktu vai séklas.

e Sekciju NEIZSLEDZ sekciju vadiba, See & Spray ir
iespéjots, un See & Spray sistéma konstaté zalas
lapas.

Sekcija tiek izslegta (netiek piemérots)

PC28784—UN—29AUG22
Sekcija tiek izslégta — zalas un baltas stripas

PIEZIME: Minimala brauk3anas atruma robezvértiba ir
ir 0,8 km/h (0,5 mph).

e Atrums ir mazaks par minimala brauk$anas atruma
robezvértibu.

e Masina vai agregats atrodas iek$éjas lauka robezas.

e Masina vai agregéats atrodas arpus lauka aréjam
robezam.
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Sekciju vadiba

Masina vai agregats atrodas iek&&jas robezas.
Masina vai agregats atrodas arpus aréjam robezam.
Instrukcijas vértiba ir nulle.

Masina vai agregats atrodas virs eso3a parklajuma.

Sekcija atspéjota (netiek piemérots) (tikai
smidzinatajs)

PC24037—UN—05APR17
Sekcija atspéjota — pilniba peléks

® Sekciju vadiba ir atspéjota.
® Sekcija tiek manuali vadrta.

Sekcija indeksacija izslegta (netiek lietota) (tikai

smidzinatajs)
PC24038—UN—05APR17

Sekcijas indeksacija izslégta — vienlaidus melns

® \adibas bloks izslédzis sekciju indeksésanu.

¢ch177nn,1685617779631-25-01JUN23

Parklasanas iestatijumi

Parkladanas notiek, kad tiek Skérsots iepriek3€jais
parklajums vai robeza. Parkladanas apjoms atkarigs no
operatora prioritates.

Konfigurégjiet parklasanas iestatijumus, ieprieks
paredzétam parklajumam. Izmantojiet veiktspéjas
uzlabojumus, lai kompensét netiSus izlaidumus un
parklasanos. Papildus informacijai par sekciju vadibu
izmantojiet palidzibu uz ekrana.

100% parklajums + papildu

Papildus parkladanas nodroSina produkta parklajumu
iepriek$ pielietotaja platiba, novérsot izlaidumus.
Papildu parklajums var izraistt parmeérigu lietojumu.

100% parklasanas — samazinat izlaidumu

PC28836—UN—110CT22
100% parklasanas — samazinat izlaidumus

Samazinot izlaidumus tiek nodro$inats produkta
parklajums, I1dz pat iepriek$€ja reizé pielietotajam uz
platibu, samazinot izlaidumus. Izlaidumu samazinasana
var izraisit parak lielu izlietojumu.

0% parklaSanas — samazinat parklasanos

PC28835—UN—110CT22
0% parklasanas — samazinat parklasanos

Samazinata parkladanas nodroSina to, ka produkta
parklajums neparsniedz iepriek$€jo izlietojumu uz
platibu. Samazinata parklasanas var izraisit izlaidumus
lietojuma.

Procenti no 0-100% nodrosSina produkta parklajumu
iepriek$éja parklata platiba vai arpus lauka robezam,
pamatojoties uz atsevisko sekciju platumiem.

AL70325,000055D-25-130CT22

Veiktspéjas regulésana

Veiktspéjas regulésana tiek lietota, lai korigétu
izlaidumus un parklasanos zemei piemérojamam
produktam. Ta izmanto attdlumu un atrumu, lai
pielagotu mehaniskas aiztures iestatijumus.
Pirms méginiet veikt veiktspéjas regulé$anu
parliecinieties, ka talak minétie faktori ir pareizi:

® GPS precizitate.

® Masinas profila un Agregata profila iestatijumi.

® QOperatoram jabrauc ar konstantu atrumu, iebraucot
parklajuma un izbraucot no eso$a parklajuma.
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Sekciju vadiba

Méginot veikt veiktsp&jas regulésanai, veiciet talak
noraditas darbibas:

® Brauciet ar vienadu atrumu pagriezoties un veidojot
slejas lauka.

e Brauciet perpendikulari lauka malai vai pec iespé€jas
tuvak 90 gradu lenkim.

® Ja nepiecieS8ama papildu parklaSanas, noregul€jiet
iestatijumu, péc veiktspéjas regulédanas
pabeigSanas.

Izmantojiet sekcijas vadibas ekrana redzamo palidzibu,
lai veiktu darbibas pielagoSanas noradijumus.

AL70325,0000452-25-21DEC17

Pirmssésanas darbibas iestatiSanas
piemeérs

PIEZIME: Parbaudiet, vai ratini ir konfiguréti ta, ka tas
paredzéts to darbibai sésanas laika.

1.Nosakiet, ka ir konfiguréts gaisa instruments.

2.1zmériet un ievadiet darba punkta vértibu

4. paaudzes displeja lietotnes Darba iestatiSana

agregata profila.

a. 1. piemérs. Pneimatiska séjmasina ar vienu tvertni
veic izvadiSanu vairakas pakapés. Izmantojiet
darba punkta atrasanas vietu, kas atrodas to
pakapju vidd, uz kuram tiek veikta izvade no
1. tvertnes.

b. 2. piemérs. Pneimatiska séjmasina ar vienu tvertni
veic izvadiSanu viena pakapé. Izmantojiet darba
punkta atraSanas vietu, kas atrodas Saja pakape.

3.1zmériet un ievadiet rotacijas centra vértibu

4. paaudzes displeja lietotnes Darba iestatiS8ana

agregata profila.

ZIDXK1X,1749804883058-25-13JUN25
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Failu parvaldnieks

Failu parvaldnieks

PC28785—UN—29AUG22
Failu parvaldnieks

Lietotne Failu parvaldnieks tiek izmantota datu
parsiutiSanai no/uz displeju. Datus var parsatit,
izmantojot bezvadu savienojumu ar John Deere
Operations Center, vai var izmantot USB disku, lai
parsutitu datus starp displejiem vai uz saderigu datora
programmaturu.

Ir arT svarigi regulari dublét datus USB diska.

Displeja iekS&ja atmina ir ar pietiekamu ietilpibu, lai
saglabatu visus datus par masinas darbu sezonas laika.
Kad ir izmantoti 95 % atminas, tiek paradits zinojums.
Eksportéjiet un izdzésiet datus, pirms izmantotas
atminas apjoms parsniedz 95 %.

Lietotnes Failu parvaldnieks atvérSana
1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet sistémas cilni.

3. Atlasiet lietotni Failu parvaldnieks.

Datu veidi

i 57 o
® ®

Datu veida ikonas

PC28786—UN—29AUG22

A—Vadibas trajektorijas
B—Ilzvietojuma parvaldnieka faili
C—Agregata profili

D—Masinas profili

® Vadibas trajektorijas (A) ieklauj vadibas Imijas un
iesaistrto klientu, saimniecibu un lauku nosaukumus.

PIEZIME: Importétajam adaptivas liknes trajektorijam
nepiecieSams vismaz viens pabeigts segments.

PIEZIME: Taisnas trajektorijas, kas izveidotas,
izmantojot metodes Masinas piekluve A + B,
Masinas piekluve A + Kurss vai MasSinas piekluves
platums/garums + kurss, nevar eksportét vai
importét piekluves veidu, bet vadibas Iiniju bez
modeliem var importét un eksportét ka 0
trajektoriju.

PIEZIME: Eksportégjot datus, tiek eksportétas ari

kopigotas vadibas trajektorijas, kas iegltas no
lietotnes Lauka datu kopigosana.

® |zkartojuma parvaldnieka failus (B) var parnest starp

4. paaudzes displejiem, kas ir vienada izméra. Tos
var eksportét art uz G5 displeju. Sie faili ieklauj
pielagotas izpildes lapas, izpildes labu kopas un
satsnu joslas.

PIEZIME: Izkartojuma parvaldnieka failus nevar parsatit
no G5 displeja uz 4. paaudzes displeju, savukart
otradi tas ir iespéjams.

PIEZIME: Importétas izpildes lapas ir pieejamas
Izkartojuma parvaldnieka cilné "Visas izpildes
lapas”.

Importégjot daZi Izpildes lapas moduli tiek atiestatrti
uz nokluséjuma iestatijumiem.

Izpildes lapas moduli, kas izveidoti ISOBUS VT
agregatu vadibas blokiem, tiek paraditi ka
nepieejami, ja vadibas bloks nav pievienots
masinai.

® Agregata profilus (C) var parsitit starp 4. paaudzes
displejiem. Tas ietver profilus, kas saglabati displeja
agregatiem bez vadibas bloka.

PIEZIME: Savienojuma veids, darba ieraksts, darbiba
un vértibu kontrollers netiek importéti ar agregata
profiliem.

e Masinas profili (D) tiek konfiguréti, izmantojot lietotni
"Aprikojuma parvaldnieks".

PIEZIME: Masinas profilus var importét un eksportét
tikai, izmantojot 4240. vai 4640. modela universalo
displeju.

PIEZIME: 4. paaudzes displejs automatiski generé
masinas profila iestatijumus, kad tiek noteikta
saderiga John Deere masina.

PIEZIME: Importétie masinas profili, kuros ietverti
masinas PIN, nav redzami lietotné Aprikojuma
parvaldnieks. Masinas profils tiek automatiski
generéts, kad displejs nosaka saderigu John Deere
masinu. Automatiski generétais masinas profils
ignoré visus importétos profilus, kuros ir masinas
PIN. Importétie masinu profili, kas nesatur masinas
PIN, joprojam ir redzami lietotné Aprikojuma
parvaldnieks.

® ® @ ®

PC28787—UN—29AUG22
Datu veida ikonas

E—Darba dati
F—Robezas
G—lestatiSanas dati
H—Instrukcijas
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® Darba dati (E) ietver kartéSanas un kopsummas
datus. Tos var augSupieladét John Deere Operations
Center vai ieladét saderiga datora programatara.
Importéjot datus, tiek parsatiti tikai kartéSana dati.
Darba kopsummas nevar importét.

PIEZIME: Kopigotu parklajumu no lietotnes Lauka datu
koplietoSana nevar eksportét no displeja. Lai
eksportétu parklajumu no lietotnes Lauka datu
kopigosana, datiem jabdt eksportétiem no katra
darbu veicosa komandas dalibnieka no displeja
(tikai 4600. un 4640. modeli).

PIEZIME: Nepilnigus darba datus var eksportét no
viena displeja un importét uz citu, lai tos varétu
atsakt, izmantojot funkciju Darba vésture lietotné
Darba iestatiSana. Saistito darbu kopsumma netiek
importéta.

® Robezas (F) tiek konfigurétas, izmantojot lietotni
Lauki un RobezZas.

e |estatiSanas dati (G) ietver klientu, saimniecibas un
lauku nosaukumus, graudaugu Skirnes un produktus.

PIEZIME: lestatisanas datu failus nevar importét no
USB diska, kad darbojas AutoTrac.

® |nstrukcijas (H) tiek konfigurétas, izmantojot darba
iestatiSanas programmu (Work Setup).

PIEZIME: Instrukcijas, kas izveidotas ar APEX,
jaeksporté shapefile formata.

® 3 [
O © ® ©
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Datu veida ikonas

|—ISOBUS uzdevumi
J—Ekranuznémumi
K—KIluadu zurnali
L—Sklrnu noteicéjs

® [SOBUS uzdevumi (I) ir konfiguréti, izmantojot
ISOBUS uzdevumu lietojumprogrammu.

PIEZIME: ISOBUS uzdevumu faila izméra
ierobeZojums ir 10 MB.

ISOBUS uzdevumus nevar importét vai eksportét,
izmantojot datu parsatisanas opciju (Wireless Data
Transfer, WDT).

® Ekranuznémumi (J) ir ekrana redzamo attélu kopijas.

e Kladu zurnali (K) tiek automatiski generéti displeja,
un tos var izmantot John Deere, lai veiktu
traucéjummeklésanu.

e Skirnu vietraza (L) faili tiek konfiguréti, izmantojot
John Deere Operations Center.

D CD an
O] ™ ©

PC28789—UN—29AUG22
Datu veida ikonas

M—Karantina ievietotie dati
N—Razas novaksanas ID dati
O—lestatijumu konfiguracijas

e Karantinas dati (M) ir fails, kas izveidots, kad
operators izvélas ievietot datus karantina péec
negaiditas klimes pieredzéSanas.

PIEZIME: Lai atgitu datus, kas atrodas karantina,
nepiecieSama tehniska palidziba. Sazinieties ar
savu John Deere izplatitaju, lai méginatu atgdt
datus.

® Razas novakSanas ID datu faili (N) tiek konfiguréti
lietotné Darba iestatijumi un ietver ierakstitu
kokvilnas novak$anas informaciju.

® |estatljumu konfiguraciju (O) datus var parsitit starp
4. paaudzes displejiem. Pieejamie iestatijumi
atSkiras atkartba no masinas, agregata un vadibas
bloka veida. lestatijumu konfiguracijas tiek
konfigurétas, izmantojot lietotni lestatijumu
parvaldnieks.

PIEZIME: Tikai profila nosaukumu, izpildes lapas, iTEC
iestatijumus un John Deere velkama smidzinataja
iestatijumus var parsdatit starp 4. paaudzes
displejiem.

‘&F?&aa‘ﬁ
® @

Datu veida ikonas

PC28790—UN—29AUG22

P—Piekluves parvaldnieka iestatijumi
Q—AutoPath Inijas dati

R—StarFire datu tverSana
S—Ethernet ierices faili

® Piekluves parvaldnieka iestatijumi (P) tiek
konfiguréti, izmantojot lietotni Lietotaji un piekluve.

PIEZIME: Konfiguréjiet lietotni Lietotaji un piekluve, lai
nelautu operatoriem veikt nevélamas izmainas.

e AutoPath Iinijas datu faili (Q) tiek konfiguréti John
Deere Operations Center un tiek izmantoti, lai
izveidotu AutoPath vadibas trajektorijas.

PIEZIME: AutoPath failus nevar eksportét no displeja.

e StarFire datu tverSana (R) ietver registrétos datus no
StarFire uztvéréja, kuru John Deere izmantoja
problému novérSanai. Lai iespé&jotu StarFire datu
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tver8anu, uztvéréja atlasiet opciju Tvert datus VT
lapa.

PIEZIME: StarFire datu tversana ir pieejama tikai
StarFire 6000 integrétajos uztvéréjos.

e Ethernet ieriCu faili (S) tiek apkopoti no John Deere
iericeém, kas atbalsta failu parsatidanas protokolu un
kuram ir Ethernet savienojums ar displeju. John
Deere tos izmanto problému novérSanai. Atlasiet,
kurus ierices failus eksportét, ka art zurnalfaila
lielumu. Pastav tris zurnalfaila lieluma konfiguracijas:
- Izpildlaika zurnali (mazakais Zurnalfaila izmérs)

tiek izmantoti sistémas konfiguracijas datu
identificéSanai.

- Nesenie un iestatiSanas zurnali (vidéjs zurnalfaila
izmérs) ietver izpildlaika zurnalus, ka ari ierices
kalibréSanas un veiktspéjas zurnalus. Tos
izmanto, lai diagnosticétu veiktspé€jas vai
iestatiSanas kltimes.

- Visi zurnali (lielakais zurnalfaila izmérs) ietver
visus pieejamos vadibas bloka zurnalus, tostarp
gan izpildlaika Zurnalus, gan nesenos un
iestatiS8anas Zurnalus. Sos Zurnalus izmanto, lai
diagnosticétu neparedzétu programmu vai
vadibas bloka aparaturas izslég8anos.

P

Operations Center

Operations Center

PC21844—UN—16NOV15

Izmantojiet Operations Center, lai automatiski parsatitu
datus starp displejiem un John Deere Operations
Center. Dati tiek parsatiti, lietojot mobilo signalu caur
modularo telematikas varteju (MTG) vai bezvadu
interneta savienojumu.

PIEZIME: Operations Center sistémai ir nepiecieSams
aktivs MTG, iebavéts Wi-Fi ar interneta pieeju (tikai
4640. modelim), vai bezvadu USB adapteris ar
interneta piek|uvi.

Automatiska importésana

Funkcija Automatiska importéSana neveic automatisku
datu importéSanu, kad ir aktivs importéSanas,
eksportéSanas vai dzéSanas process.

Ja funkcija Automatiska importéSana tiek apturéta
ieslédzot/izslédzot baroSanu, ta automatiski atsak
darbibu péc displeja atsaknésanas.

Data Sync iestatiSana

Dati tiek nosititi uz John Deere Operations Center un
sanemti no ta, ja MTG ir mobilo sakaru signals vai
piekluve internetam, iebdvétajam Wi-Fi ir piekluve
internetam (tikai 4640. modelim) vai bezvadu USB
adapteram ir piekluve internetam.

Ja John Deere Operations Center vai pievienotais
displejs tiek izmantots, lai izveidotu un izdzéstu aktivu
iestatljuma datu tipu, izmainas tiek sinhronizétas ar
John Deere Operations Center un visiem pievienotajiem
displejiem organizacija. Vienumi, kas izdzésti no
displeja tiek arhivéti John Deere Operations Center, un
vienumi, kas ir arhivéti John Deere Operations Center
tiek izdzésti displejos.

PIEZIME: Ja ir iespéjota funkcija "Data Sync
iestatisana", displeja nevar dzést talak noraditos
datu vienumus.
® Informacija par klientu, saimniecibu un lauku

RobezZas

Vadibas trajektorijas

Karoazip/

/zstraagjumi

Tvertnes maisijumi

Operaftori

Agregati

Lai dzéstu vienumu no displeja, Operations Center
atspéjojiet funkciju "Data Sync iestatiSana".

Ja savienoties ar internetu nav iespéjams, lokali veiktas
izmainas tiek saglabatas displeja un tiek sinhronizétas,
izveidojot interneta savienojumu.

Data Sync — darba dati

PIEZIME: Operations Center lapa atlasiet izvéles ratinu
"lespéjot sinhronizaciju ar Operations Center”, lai
satitu datus uz John Deere Operations Center ik
péc 30 mindatém.

Dati tiek nosatiti uz John Deere Operations Center, ja
MTG ir mobilo sakaru signals vai piekluve internetam,
iebavétajam Wi-Fi ir piekluve internetam (tikai

4640. modelim) vai bezvadu USB adapteram ir piekluve
internetam. Ja savienojums nav pieejams, darba dati
tiek saglabati displeja. Dati tiek nosatiti, atjaunojot
savienojumu.

Darba dati tiek augSupieladéti lauka analizatora (Field
Analyzer) un faili tiek ieladéti John Deere Operations
Center.

Darba datu palaidéji

Lai arT darba dati tiek automatiski nosuatiti no displeja uz
John Deere Operations Center sistému ik péc

30 sekundém, failus nevar skatit Operations Center
sistéma, kameér netiek aktivizéts kads no talak
noraditajiem ierosinatajiem.
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o Tiek sakts jauns darbs vai mainits klients,
saimnieciba vai lauks.

e Uz vairak neka 30 mindtem tiek zaudéti mobilie
sakari vai piekluve internetam starp displeju un John
Deere Operations Center sistemu.

® Atsléga tiek izslégta, tad ieslégta 30 mindsu laika.
® Atsléga ir izslégta vairak neka 30 mindtes.

Importet datus

e

Importét datus

PC20405—UN—30APR15

Atlasiet datu importéSanas metodi:

® |mportét no USB diska — atlasiet USB diska mapes,
kas ietver importéjamos datus.

® Importét sanemtos failus — importéjiet iestatiSanas
un instrukciju failus no John Deere Operations
Center.

Lai importétu failus no John Deere Operations Center, ir
nepiecieSama modulara telematikas varteja (Modular
Telematics Gateway, MTG).

PIEZIME: lestatisanas faili, kas ietver planota darba
failus, tiek automatiski importéti, kad tie tiek
sanemti no John Deere Operations Center un
funkcija Automatiska importésana ir iespéjota.

Kad iestatiSanas faili un instrukcijas ir importétas
displeja, izmantojiet funkciju "Darba iestatiSana", lai
izmantotu failus. John Deere Operations Center skatiet
palidzibas failus par to, ka izveidot un nosiitit
iestatiSanas failus uz 4. paaudzes displeju.

Savietojamiba

Datus var parsatit no cita G5 displeja, 4. paaudzes
displeja, saderigas darbvirsmas programmatiaras vai
John Deere Operations Center pasreizéja sistému
formata. Versija 25.3. un jaunakas versijas
programmatdra nevar importét vai eksportét failus
iepriekSéeja sistemu formata.
e Padreizéjie sistemu displeji (G5, G5e, G5Plus,
4600 V2, 4200 V2, 4640, 4240)

® |epriek$éjie sistémas displeji (4600 V1, 4200 V1,
4100, 2630)

John Deere Operations Center neatbalsta iespéju
skatit, satit vai sanemt izpildes lapas. Ja iestatiSanas
faila ir tikai izpildes lapas, fails tiek paradits John Deere
Operations Center ka nederigs. Ja iestatiSanas fails
satur vadibas Iinijas gar Izpildes lapas, iestatiSanas failu
ieladéjas pareizi, tomeér Izpildes lapas nav skatama.

lestatiSanas failus no Apex vai GreenStar 3

2630. modela displeja nevar importét tieSi uz

4. paaudzes vai G5 displeju péc programmatiras
25.3 atjauninasanas. Lai importétu failus no $Tim
iericém, tie vispirms ir jaaugSupieladé Operations
Center un jaizveido iestatiSanas fails 4. paaudzes/
G5 formata.

Importétajiem laukiem jaieklauj areja robeza, ja tiek
importéta iekSéja robeza. lekséjo robezu nevar izveidot
vai importét displeja, ja vispirms nav izveidota vai
importéta aréja robeza.

PIEZIME: Lai sekmigi importétu pilnigus agregata
profilus no cita displeja, parliecinieties, ka avota
displejs darbojas ar programmatdru 25.3 vai
jaunaku.

Datu nesaderibas

Ja nepiecieSams, importéto klientu, saimniecibu un
lauku nosaukumi tiek maintti. Pieméram, "Lauks1" tiek
pardéveéts par "Lauks1(1)", ja lauks ar tadu pasu
nosaukumu jau pastav.

Ja darba dati no laukiem ar nosaukumiem, kuru garums
parsniedz 20 rakstzimes, tiek eksportéti uz John Deere
Operations Center sistému, to nosaukumi tiek paradtti
pareizi. Importéjot datus atpakal uz displeju, lauka
nosaukums tiek saisinats. lkvieni dati tiek atziti par
laukam piederoSiem datiem, kas tika sakotnéji
eksportéti no displeja.

Ja vadibas Inijas ir taja pasa lauka un izveidotas ar to
pasu traséSanas metodi, displejs apstrada sadus
konfliktus.

Dazadi nosaukumi, viena linija

® Ja linijas ir vienadas, vadliniju nosaukums displeja
tiek nomaintt ar USB dzina nosaukumu.

Vienads nosaukums, daZadas linijas

® Ja Seit ir divas dazadas Inijas ar vienadu
nosaukumu, USB dzina Iijas parsauktas vai
importétas. Pieméram, "Trajektorija1" tiek pardévéta
par "Trajektorija1(1)."

PIEZIME: Faila imports var neizdoties vairaku iemeslu
dél. Papildinformaciju par neveiksmigu
importéSanu skatiet sadala Palidziba ekrana.

Atrodiet klidas stavokli, ko displejs parada visiem tiem
failiem, kurus neizdodas importét.
Instrukcijas

Lai importétu instrukcijas, Shapefile failiem jaatrodas
mapé ar nosaukumu Rx USB diska sakné.

Eksportét datus
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(9

Eksportét datus

PC20406—UN—30APR15

PIEZIME: Eksportéjot darba datus, izmantojot USB
disku, katram displejam izmantojiet citu ierici.
Eksportétie darba dati nav ievietoti neviena
atseviska profila mapé.

lestatiSanas dati tiek ievietoti mapé JD4600 un darba
dati tiek ievietoti mapé JD—Data USB diska sakné.

Atlasiet eksportésanas metodi, lai parsatitu vélamos
datu tipus.

e Atlasiet funkciju "Eksportét visus datus", lai atri
parsatitu visus darba datus, vadibas Iinijas un
izpildes lapas, izmantojot nokluséjuma iestatijumus.

e Atlasiet vienumu "Diagnostikas dati", lai parsatitu
ekranuznémumus un klGdu Zurnala failus.

Datu eksportésSana izmantosanai ar iepriek$éjiem
sistémas displejiem (4600V1, 4200V1, 4100,
GreenStar 3 2630. modela displeju)

lestatiSanas dati, kas eksportéti no 4. paaudzes
displejiem, netiek automatiski strukturéti, lai tos
izmantotu ar iepriek&&jiem sistémas displejiem. Pirms 4.
paaudzes displeja datu eksportésanas:

1.Eksportét — eksportét datus uz USB disku vai John
Deere Operations Center.

2.1zmantojot opciju lestatiSanas failu veidotajs John
Deere Operations Center sistéma3, izveidojiet
iestatiSanas failu ka iepriek3€jo sistému failu un
eksportéjiet failu uz USB disku.

3.Importéjiet no USB diska nesen izveidoto ieprieks€jo
sistému iestatiS8anas failu vélamajos iepriek3$€jo
sistemu displejos.

Datu dzésana

@

Datu dzéSana

PC20407—UN—30APR15

Datu dzéSana nonem atlasttos datu tipus no displeja.

o Atlasiet funkciju "Pielagota dzeSana", lai nonemtu
darbu datus, vadibas linijas un izpildes lapas.

o Atlasiet funkciju "Notirit diagnostikas datus”, lai
nonemtu ekranuznémumus un klidu Zurnala failus.

ZIDXK1X,1749805202543-25-02JUL25

USB disks

Prasibas John Deere displejiem
® USB formats — jabit FAT32 vai NTFS.

PIEZIME: NTFS formatu nevar izmantot sistémas
atkopsanai.

® |etilptba — ieteicama ietilpiba ir 32-64 GB.
Maksimala atbalstita ietilpiba ir 512 GB.
® Savienojamiba — USB 2.0 vai USB 3.0.

e Maksimalie izméri — 9,2 mm (3/8 in) biezums un
21,7 mm (7/8 in) platums.

Labaka lietoSanas prakse

® Péc USB dzina ievietoSanas, pagaidiet 10 sekundes.
Lielaka apjoma USB diskiem nepiecieSams laiks,
kamer tos atpazist.

® |zmantojiet 16 GB vai lielaku USB dzini, lai varétu
saglabat vairakas rezerves kopijas.

® |zdzésiet visus failus no USB diska, kas nav saisttti
ar John Deere displejiem.

Lai noteiktu, vai displejs atpazist USB disku, parbaudiet
cilni Displeja aparatira lietotné Diagnostikas centrs.

ch177nn,1728987473948-25-150CT24

Datu ekranuznémumi

Set Track

30,000 ft
Track Spating

Shift Track

e

l« »

1.0in
Shift Inerasmint

PC17263—UN—15JUL13

A—Ekranuznémumu zona

Izvélieties izgaismotu zonu augséja kreisaja start.
Nospiediet un turiet, kamér ekrans mirgo un displejs
rada kameras slédza troksni.

Lai parsutitu ekrdnuznémumus uz zibatminu, ievietojiet
USB dzini un atlasiet cilni Eksportét datus.

DX,PC,FILE,SCREENSHOT-25-22DEC15
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Diagnostikas centrs

PC28791—UN—29AUG22
Diagnostikas centrs

Diagnostikas centrs nodroSina uzlabotus diagnostikas
rikus sistemam, kas savienotas ar displeju. Papildus
informacijai atlasiet kadu no cilném.

Sistémas diagnostika

® Apskatiet diagnostikas informaciju par masinu,
agregatu un displeja lietojumprogrammu.

Masinas zinojumi

e Skattt masinas zinojumus un informaciju.

Vadibas ierices diagnostika

® Piek|Ustiet diagnostikas adresém, traucéjumu
diagnostikas kodiem un informacijai, kas noteikta
katrai pieslégtajai iericei.

Traucejumu kodi

e Skatiet visus aktivos vai saglabatos traucéjumu
diagnostikas kodus.

CAN kopnes informacija

e Skatiet diagnostikas informaciju katrai CAN kopnei.

CCD kopnes informacija

e Skatiet diagnostikas informaciju katrai CCD kopnei.

Tikls

e Skatiet JDLink modema diagnostikas radijumus.

Kopigosana

e Apskatiet KoplietoSanas lietotni un datu parsatisanas
diagnostikas informaciju.

Ethernet kopnes inform.

e Skatiet diagnostikas savienojumu problémas visas
Ethernet tikla iericés.

Doties uz diagnostikas centru
1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistéma.

3. Atlasiet programmu Diagnostikas centrs.

ch177nn,1685617878029-25-01JUN23

Sistéemas diagnostika

Apskatiet diagnostikas informéaciju par masinu,
agregatu un displeja lietojumprogrammu.

Sistémas diagnostika ir pieejama talak noradita
informacijai:
Displeja aparatura

Skatiet procesa, monitora vai displeja diagnostikas
radijumus.

AutoTrac darba spéja

Skatiet diagnostikas radijumus, kas ietekmé AutoTrac
veiktspéju.

Vadibas diagnostikas vednis

Veiciet kop€jo AutoTrac problému traucéjummekléSanu
masinas, kas saderigas ar AT2.

Atlasiet masinas sistémas

Atlasiet masinas sistému, lai skatitu detalas par So
sistému. Lielakd dala sistemu nodrosina $adu
informaciju:

Cilne Visparigi

Cilne Visparigi norada, vai sistémai ir derigi
kalibreSanas dati, un ta tiek izmantota, lai pazinotu ari
citu sistemas statusa informaciju.

Slédza radijuma cilne

Slédza radijuma cilne norada uz to noteikto slédzu
statusu, kurus sistéma izmanto, lai kontrolétu masinas
funkcijas.

Sensora radijuma cilne

Sensora radijuma cilne norada vértibas, kuras zino
noteiktie sensori, kurus sistéma izmanto ka ievades
informaciju.

Izplides radijumu cilne

Izplades radijumu cilne norada komandétas un
faktiskas izlaides vertibas atlasitajam sistémas izejam.

¢ch177nn,1740728373324-25-28FEB25

Kontrollera diagnostika

Kontrollera diagnostika parada zemak noradtto
informaciju par vadibas iericém, kas savienotas ar CAN
kopni.

lerice

e Katru saraksta ieklauto ierici identificé ar ierices ID,
CAN adresi un CAN tikla atraSanas vietu.

130-1



Diagnostikas centrs

Kodi

e Kodi norada, vai iericei ir diagnostikas traucéjumu
kodi.

Zinojumu skaits

® Zinojumu skaits paradda no vadibas ierices sanemto
CAN zinojumu skaitu. Izmantojiet nulles pogu lapas
beigas, lai atiestatitu zinojumu skaitu visam iericem.

SkatiSanas un SkiroSana

Atlasiet pogu blakus Skatit péc, lai izmainitu veidu, ka
tiek paraditas vadibas ierices. Pieejamie skati ir:

Visas ierices

® Parada visas vadibas blokus, kas pievienoti
displejam.

Ethernet kopnes ierices

® Tiek paraditas tikai vadibas ierices ar saistitiem
Ethernet savienojumiem.

Agregata kopnes ierices

® Tiek radttas tikai vadibas ierices uz agregata CAN
kopnes.

Masinas kopnes ierices

e Tiek raditas tikai vadibas ierices uz masinas CAN
kopnes.

Atlasiet pogu blakus Skirot péc, lai sakartotu sarakstu
atbilstosi Siem filtriem:

lerice

e Kartojiet sarakstu péc ierices ID.

Ir kodi

e Kartojiet sarakstu péc ieri¢u diagnostikas traucéjumu
kodiem.

AL70325,0000605-25-12NOV20

Diagnostikas informacija

Detalizétakai informacijai saraksta atlasiet vadibas
bloku.

PIEZIME: Displejs ir iestatits Diagnostikas reZzima, kad
vadibas bloks ir atlasits. Diagnostikas reZims tiek
nonemts, kad vadibas bloka lapa ir aizvérta.

Atkariba no vadibas bloka veida diagnostikas
informacija tiek paradita vai nu cilné Diagnostikas
adreses, vai cilné Radijumi.

Diagnostikas adreses

SVARIGI: Izmainot iestatijumus Diagnostikas
adreseés, var sabojat masinas vai agregata
kontrollerus. Sekojiet instrukcijam, un esiet
uzmanigi izmainot adresSu veértibas.

Vadibas blokiem ir adreses, kas saglaba vértibas no
dazadiem iestatijumiem. Katra adrese tiek identificéta ar
adreses numuru un tipu. Datu adreses var tikai redzét
(pieméram, programmatdras versijas informaciju),bet
ieejas adreses var redigét (pieméram, kalibracijas
iestatijumus).

Radijumi

SVARIGI: Izmainot iestatijumus Radijumos, var
sabojat masinas vai agregata vadibas blokus.
Sekojiet instrukcijam un esiet uzmanigi
izmainot adresu vertibas.

Vadibas blokiem ir radijumi, kas saglaba vértibas no
dazadiem iestatijumiem. Katrs radijums tiek identificéts
ar numuru un nosaukumu. Atlasiet radijumus, lai skatitu
radijumu uznirsto$o lodzinu. Ja vértibu var redigét,
vértibas lauks ir balts. Ja vértiba ir tikai lasama, vértibas
lauks ir peléks.

Traucéjumu diagnostikas kodi

Tiek paraditi esosie un saglabatie kodi izvélétajam
vadibas blokam. Izvélieties kodu no saraksta, lai
redzétu koda detalas.

Vadibas mezgla informacija

Kontrollera informacijas displejs dod specifisku un
identifikacijas informaciju par vadibas bloku. So
informaciju lieto ISOBUS diagnostikai.

AL70325,0000505-25-260CT18

Paslept diagnostikas centru

PC15331—UN—08JUL13

Paslépt diagnostikas centru

Displejs ir iestatits uz Diagnostic Mode, kad kontrollers
ir izvéléts. lzvelieties slépt diagnostikas centru, lai
minimizétu aplikacijas un atgrieztos galvenaja lapa.

SlépSanas poga ir lietojama piekluvei pie citas detalas
displeja, veicot kalibréSanas procediru. Lai atgrieztos
taja pasa diagnostikas lapa, izvélieties Diagnostic
Center aplikaciju no izvélnes.

PIEZIME: Iziet no displeja diagnostikas rezima nav
ieteicams, jo var rasties negativas sekas.
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Izejiet no reZima Diagnostika, aizverot kontrollera lapu.

DX,PC,DIAG,HIDE-25-22DEC15

Traucéjumu diagnostikas kodi

® ®

A—Atsvaidzinasanas poga
B—Kodu dzésanas poga

PC28792—UN—29AUG22

Traucéjumu diagnostikas kodu tabula paradtti visi
traucéjumu kodi, kas var rasties sistema.

Atlasiet pogu Atsvaidzinat (A), lai dzéstu, un péc tam
izgUstiet visus kodus.

Atlasiet pogu Dzést kodus (B), lai dzéstu visus kodus no
displeja.

SkatiSanas un SkiroSana
® ©

PC28793—UN—29AUG22
Kodu tipi

A—Apturésanas bridinajums
B—Apkopes bridinajums
C—Informacijas bridinajums

Atlasiet pogu blakus Skatit péc, lai mainTttu veidu, kada
tiek paraditi kodi. Pieejamie skati ir:

Kods

e Skatiet ar “Code” lapu visus kodus displeja. Koda tips
(A—C), detalas, statuss un skaits - tas viss tiek
paradits displeja. Izvélieties kodu no saraksta, lai
redzétu koda detalas.

lerice

e Skatiet ar “Device” lapu visus kontrollerus iek§ CAN
kopnes. lerices ID, CAN tikls un ja ierices kods ir
visur paradits. Izvélieties kontrolleri saraksta, lai
redzetu ierices kodus.

Koda detalas

Status: ictl.ve Count: 21

ﬁ Display processor implement CﬂN-ﬂ-@

low voltage is high.

001 | Trouble Code: 524217.03
=
y ??ﬂ&gﬁm | vehjcle

Communication with controllers will

be affected. Restart engine. If this

code returns check the CAN wiring. -1—®
Additional troubleshooting may be

required.

PC28827—UN—29SEP22
Koda detalizéta informacija

A—Traucéjumu diagnostikas koda tips
B—Traucéjumu diagnostikas koda numurs
C—lerices ID

D—CAN kopnes tikis

E—Koda statuss

F—Skaits

G—Traucéjumu diagnostikas kods
H—Traucéjumu diagnostikas koda apraksts

Atlasiet trauc&jumu diagnostikas kodu, lai skatitu
plasaku informaciju par kodu.

ct47125,1664233025259-25-09MAY 23

CAN kopnes informacija

CAN kopnes informacijas tabula displeja statuss par
komunikacijam starp kontrolleri un CAN kopni. Ma&inas
CAN kopne savienota ar kontrolleriem. tadiem ka
motoram, hidraulikai, un transmisijai. Agregata CAN
kopne savieno kontrollerus, tddus ka StarFire uztvéréju,
sekundaro ISOBUS displeju un ISOBUS agregatus.

@] ol

®

A—Zals indikators, normals diapazons
B—Dzeltens indikators, arpus diapazona

PC28794—UN—29AUG22

Dazas vértibas tiek paraditas ka zal$ indikators vai
dzeltens indikators ar izsaukuma zimi. Atkariba no
masinas un agregata konfiguracijas var tikt izmantota
dzelteno gaisma.

e Zal$ indikators (A) - Vértiba atrodas normala
diapazona.

® Dzeltens indikators (B) — Vértiba arpus normala
diapazona.

ch177nn,1685617902538-25-01JUN23

CCD Kopnes informacija

CCD kopnes informacijas cilné tiek paradits sakaru
stavoklis starp vadibas blokiem CCD kopné. Masinas
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CCD kopne savieno vadibas blokus, tadus ka dzingjs,
hidraulika un transmisija.

@] ol

®

A—Zal$ indikators, normals diapazons
B—Dzeltens indikators, arpus diapazona

PC28794—UN—29AUG22

DazZas vértibas tiek paraditas ka zal$ indikators vai
dzeltens indikators ar izsaukuma zimi. Atkariba no
masinas un agregata konfiguracijas var tikt izmantota
dzelteno gaisma.

e Zal$ indikators (A) - Vértiba atrodas normala
diapazona.

® Dzeltens indikators (B) - Vértiba arpus normala
diapazona.

AL70325,0000575-25-27SEP22

CAN kopnes veértibas
Tikla statuss

Aktivs

e Sistéma darbojas pareizi. Papildus displejam, vismaz
viens kontrolers ir savienots un komunicé ar CAN
kopni.

Neaktivs

® Displejs nav savienots ar kadu citu kontroleri CAN
kopné. Ja displejam ir tikai CAN kopnes kontrolers,
kopigais pazinojumu skaits palielinds, bet Network
Status nav aktivs.

Kopéjais zinojumu skaits

Kopéjais zinojumu skaits ir zinojumu skaits, kas nositits
caur CAN kopni. Kad masina darbojas, 8T vértiba
nepartraukti palielinas, jo Seit vienmeér tiek satiti zinojumi
caur CAN kopni.

CAN augsts un CAN zems spriegumi

Pika spriegums ir lielakais vid&jais spriegums, kas
radies péc aukstas ieslégSanas. Sprieguma mérijumi ir
vidéjie katra sekundé. Augstakajam CAN
augstspriegumam un augstakajam CAN
zemspriegumam parasti jabat diapazona no 1,8 [idz 3,3
voltiem.

PIEZIME: Auksta palai$ana ir displeja radijums pirms 24
stundam vai péc barosanas padeves izslégsanas,
atvienojot no displeja.

Kopnes lietojums

Informaciju CAN Bus kopnei sita ar pazinojumiem starp

kontrolleriem. John Deere agregata CAN kopne
darbojas ar atrumu bodos 250 kbd, kas nozimé to, ka
tas var parslégt jaudu IT1dz pat 256 000 reizu sekundég, lai
parsutitu zinojumus. Tas ir kopnes lietojums 100%
apmeéra.

Ja kontrolleris, pieméram, agregatam, nedarbojas
saskana ar paredzéto, kopnes lietojums 45 procentu vai
lielaka apmeéra var bt par céloni problemai. Dazas
ierices nevar nosutit un sanemt visus pazinojumus,
lielas kopnes slodzes dél.

PIEZIME: Dazi ISOBUS agregati nedarbosies ar
kopnes slodzém, kas augstakas par 25%.

Darbiba esos$s StarFire uztvéréjs radis apméram
5—7% kopnes izmantoSanas slodzes.

Atvienotie agregati vai GPS uztvéréji var samazinat
kopnes lietojumu.

Datu parraides atrums

Bodu skaits norada, cik atri kopne darbojas. ISOBUS un
John Deere agregata kopne darbojas ar rezimu 250
kbd. Jebkuram kontrollerim, kas pievienots sistémai ir
jadarbojas ar 250 kbd, pretéja gadijuma darbiba ir
nepareiza.

CAN Bus State un kltdu skaits
Var bat ¢etri CAN Bus states:

e Aktivs — CAN kopne darbojas bez problémam.
e Pasiva — Radu$as pasivas kludas.

® Karsts — Radusies karsta kopnes kluda.

e Off — Radusies kopnes Off klida.

Ja rodas kada no $im kladam, displejs ieraksta, cik
reizes tas notiek.

Pasivo kludu skaits

e Ja vertiba ir lielaka par nulli, kontrollers CAN kopné
nevar sanemt visus zinojumus. Svariga informacija
var pazust. Tas biezi rodas ar high CAN Bus
izmantoSanu.

Kopnes bridingjumu skaititajs

e Ja vértiba ir lielaka par nulli, kontrollers CAN kopné
nevar sanemt visus zinojumus.

Kopnes izslégsanas skaititajs

® Ja vertiba ir lielaka par nulli, kontrollers CAN kopné
nevar sanemt visus zinojumus. Tas nav sanémis
noteiktu skaitu zinojumu un vairs nesanem
zinojumus. Svariga informacija var pazust. Tas,
visticamak, notiek kombinacija ar CAN kopnes
augstu lietojumu.

Kladu uzskaite parsniegta

130-4



Diagnostikas centrs

® Parsniegts klidu skaits norada, ka aplikacijas vai
kontrollers CAN kopnes sanemtos zinojumus pieaug
atrak neka procesa virziba. Rezultata ir k|Gdaini
zinojumi un sistémas disfunkcija. Tas, visticamak,
notiek kombinacija ar CAN kopnes augstu lietojumu.

ch177nn,1685617918357-25-01JUN23

Tikls

Cilné "Tikls" tiek paradtti JDLink modema, tikla
savienojuma un klientam piedero3as SIM kartes
diagnostikas radijumi.

JDLink modems ir viens no galvenajiem komponentiem,
kas nodrosina John Deere telematikas risinajumu,
pieméram, JDLink, Service ADVISOR talvadibas un
John Deere attalas displeja piekluves (RDA), darbibu.

JDLIink™ modema ir ietverta aparatprogrammatira,
mobilo sakaru modems un SIM ierice. Tas nosita un
sanem datus un zinojumus, izmantojot mobilos tiklus.

RDA darbibas nodroSinaSanai nepiecieSams
nepartraukts mobilo sakaru savienojums. JDLink nav
nepiecieSams nepartraukts mobilo sakaru savienojums,
jo JDLink modems var saglabat datus pat Iidz

1000 stundam.

ch177nn,1685617932516-25-01JUN23

Ethernet kopnes inform.

Ethernet kopnes informacija parada diagnostikas

savienojumu problémas visas Ethernet tikla iericés.

Vienumi, kas paraditi Ethernet kopnes informacija:

® Fthernet savienojuma statuss — parada, vai tikls
darbojas vai nedarbojas.

® [nterneta adrese — parada pieskirto vai statisko IP
adresi, kuru izmanto displejs.

e Nosdtitas paketes — parsutito pakesu skaits kop$
displeja ieslégSanas.

® Sanemtas paketes — sanemto pakesu skaits kop$
displeja iesleg8anas.

® Pakesu klidas — bojato vai nepareizi formatéto
pakesu skaits kop$ displeja ieslegSanas.

® Pakesu zaudéjums — pazaudéto pakesu skaits
pirms galamérka sasniegSanas.

e Atrums — pieslégta Ethernet tikla atrums.

® Pieslégto iericu skaits — ieri€u skaits ar IP adresém,
kuras displejs redz tikla.

® AtvienoSanas — atvienoSanas skaits kop$ displeja
ieslegsanas.

AL70325,0000603-25-12NOV20
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UztureSana un kalibresana

Tehniska apkope un kalibréesana

&

PC28795—UN—29AUG22
Tehniskéa apkope un kalibréSanas

Programma Apkope un kalibréSanas lauj operatoram
iestatit apkalpe intervalus un veikt masinas komponentu
kalibréSanas.

Navigacija uz Apkope un kalibrésanas

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Traktora iestatfjumi.

3. Atlasiet programmu Apkope un kalibréSanas.

ct47125,1664234209291-25-27SEP22

Darbibas parbaudes

PIEZIME: Darbibas parbauZu funkcijas pieejamiba
atkariga no iegadata raZojuma opcijam.

Veiciet darbibas parbaudes, novietojot masinu uz
[ldzenas zemes un izslédzot dzingju. Lai iegltu pareizus
radijumus, nogaidiet vismaz 40 mindtes péc dzingja
izslégSanas pirms veikt Skidruma [imena parbaudes.

Indikators nordda masinas darbibas méramas pozicijas
statusu.

® Zala gaisma - Normals limenis
e Sarkana gaisma - Augsts lTmenis vai zems limenis

lesp&jams izmérit noradrtas pozicijas:

20 a®

®

PC17385—UN—15MAY 14
A—Dzinéja ellas limenis
B—Dzinéja dzeséSanas Skidruma limenis

® Dzingja ellas limenis (A)
® Dzinéja dzeséSanas Skidruma [Tmenis (B)

DX,PC,MAINT,SERVCHECK-25-07APR17

Apkopes intervali
Apkopes intervali tiek atgadinati, masinas darba gaita.
Izvélieties Add Service Interval pogu, lai raditu jaunu

servisa intervalu. Neparedzétos servisa intervalus var
iestatit papildus.

Ja servisa intervali iestatiti, tos papildina saraksta un
parada ar nosaukumu, vajadzigo laiku, un intervalu.

® QOperators izv€las nosaukumu specifiskiem servisa
intervaliem.

e Patéréto laiku stundas fiksé un tad servisa intervalu
dzes.
® |ntervals ir stundu skaits starp divam apkopém.

Intervalus rékina no pédéja laika, kad veikta iepriek3éja
apkope. Tos iedala péc nosaukuma, ar burtu-ciparu
apziméjumu, un prioritate ir numuriem.

Divdesmit stundas pirms servisa intervals beidzas,
sistéma informé operatoru, ka masinai javeic servisu.
Kad 8is pazinojums ir apstiprinats, sistéma informé
operatoru par gaidamo apkopi katru reizi, iedarbinot
masinu, ITdz apkopes termin$ tiek atiestatits.

DX,PC,MAINT,SERVINTERVAL-25-23DEC15

Kalibresana

Lietojiet So lietojumprogrammu, lai veiktu ritenu izslides
kalibréSanu un radara kalibréSanu.

Radara kalibresana

\Y

Radara kalibrésana

PC23946—UN—22MAR17

Radara ierici nepiecieSams kalibrét, kad ta pirmo reizi
tiek instaléta uz iekartas vai ja pastav starpiba starp
radara atrumu un pasreizé€jo gaitas atrumu, kad darbiba
notiek bez kravas uz cietas virsmas.

PIEZIME: Véjainos apstaklos kustigi priek$meti,
pieméram, lapas, putekli vai grants var ietekmét
radara mérijumu precizitati.

Ritenu izslides kalibréSana

&6

PC23947—UN—22MAR17
Ritenu izslides kalibréSana

Kalibréjiet ritenu izslidi, ja pastav starpiba starp radara
atrumu un ritenu atrumu, darbinot bez slodzes uz cietas
virsmas. Plasakai informacijai skatiet sadalu MaSinas
monitors.

Veiciet kalibréSanu, braucot ar nenoslogotu masinu, pa
cietu, sausu, [ldzenu, un horizontalu virsmu.
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UzturéSana un kalibréSana

PIEZIME: Ritenu izslides kalibrésana ir vajadziga tikai,
lai iestatitu radara ierici.

Pirms veicat ritenu izslides kalibrésanu
parliecinieties, ka radara atruma radijums ir
pareizs.

DX,PC,MAINT,CAL-25-07APR17
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ISOBUS VT

ISOBUS VT

PC28796—UN—29AUG22
ISOBUS VT

Saja John Deere displeja tiek atbalstiti
lauksaimniecibas nozares elektronikas

fonda (Agricultural Industry Electronics Foundation,
AEF) ar ISOBUS saderigie vadibas bloki saskana ar
standartu ISO 11783. Sos vadibas blokus (ierices) var
skattt un darbinat ar ISOBUS virtualo terminali (VT). Ja
ir pievienots paplasinatais monitors, var skatit un
darbinat otru VT.

Ja ISOBUS vadibas bloks ir pievienots, grafiskie faili
prieks ST lietotaja interfeisa ir iekrauti ISOBUS VT. Tad
ISOBUS VT nodroS$ina Itdzeklus operatoram, lai virzitos
cauri un izmantotu visas pieejamas funkcijas ISOBUS
vadibas blokam.

Navigacija pa ISOBUS VT

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet ISOBUS VT lietojumprogrammu.
Savienojiet ISOBUS agregatus un vadibas blokus

4. paaudzes displejs ieladé un komunicé ar dazadiem
ISOBUS vadibas blokiem vienlaicigi. Saraksts visiem,
ar ISOBUS savietojamiem vadibas mezgliem ir paradits
péc izvélnes pogas nospieSanas.

Atlasiet vélamo ISOBUS vadibas bloku un nospiediet
OK pogu, lai redzétu lietotaja interfeisu.

Problému novérsana

Ja interfeiss ISOBUS vadibas blokam netiek pareizi
paradits:

e Skatiet ISOBUS vadibas bloku sadala “Statusa
centrs” un izpildiet traucéjummekléSanas instrukcijas
noradttajam statusam. Papildu informacijai skatiet
ISOBUS vadibas blokus Diagnostikas centra
lietotne.

Ja interfeiss vél arvien netiek pareizi paradits:
1. Atlasiet iestatijumus ISOBUS VT lietotnes augSpuseé.

2. Lai notiritu uzglabatos ISOBUS vadibas bloka
lietotaja interfeisa failus, papildu iestatijumos atlasiet
notirit ISOBUS VT.

Lietotaja interfeiss tiek parladéts nakamreiz, kad tiek
pieslégts vadibas bloks.

Izpildes lapas modulis

ISOBUS VT moduli var tikt pievienoti Izpildes lapai,
izmantojot Izkartojuma parvaldnieka lietotni.

Moduli atrodas iekrauti no agregata vadibas mezgla un
ir lietojami tikai tad, kad vadibas mezgls ir pievienots.
Pieejamie modulu veidi ir atkarigi no vadibas bloku
razotaja. Sis displejs sp&j paradit ISOBUS VT 4. versiju.

AL70325,0000634-25-26SEP22

140-1



StarFire uztverejs

StarFire GPS uztvereéjs

PC28798—UN—29AUG22

StarFire GPS uztvéréjs

StarFire GPS uztvéréjs nodrosina globalu
pozicionéSanu un diferencétus korekcijas signalus,
izmantojot vienu uztverégju.

PIEZIME: TCM StarFire 7000/7500 integrétie uztvéréji
tiek kalibréti rapnica. Ja ir nepiecieSams veikt lauka
kalibrésanu, skatiet TraucéjummekléSanas nodalu
StarFire 7000/7500 uztvéréja operatora
rokasgramata.

Reljefa kompensacijas modulis (TCM) is integréts
uztvéréja un korigé masinas dinamiku, pieméram,
sansveri un garenisko slipumu uz sanu nogazem,
nelidzena reljefa vai mainigas augsnes apstak|os.
Preciza TCM kalibréSana ir nepiecieSama pareizai
darbibai.

lestatiSanas un kalibréSanas noradijumus skatiet
StarFire uztvéréja operatora rokasgramata.

lzversta TCM kalibresana

TCM jakalibré, ja uztvéréjs pirmo reizi tiek uzstadits
masina vai tas tiek parvietots uz citu masinu. Izvérsta
TCM kalibréSana izveido pagaidu AutoTrac vadibas
[Tiju, lai ma&ina turpinatu braukt, kamér tiek veikta
uztveréja TCM kalibréSana. lzvérsta TCM kalibréSana
var kalibrét vairaku uztveréju TCM vienlaikus, ir
precizaka neka iepriekS€jais kalibréSanas process un
neprasa, lai masina atrastos uz lidzenas zemes.

Noradijumus par augstaka [Tmena TCM kalibréSanu
skatiet ekrana palidziba.

Prasibas

e Uztvéréja modelis StarFire 6000 vai jaunaks.

e Uztvéréja programmatiras versija ir
4.40N (programmatiras pakotne 20-2) vai jaunaka.

® Displejs ir 4. paaudzes displejs.
® Displejam ir jaunaka programmatiras versija.
® Displejam ir deriga AutoTrac aktivizacija.

Doties uz StarFire GPS uztvéeréeju
1. Atlasiet sadalu "Izvélne".
2. Atlasiet cilni "Lietotnes".
3. Atlasiet lietotni StarFire.

ch177nn,1728893229756-25-140CT24

StarFire talvadibas programmatiras
atjauninajumi

Programmas talvadibas atjauninajumi lauj John Deere
attalinati piegadat atjauninato programmaturu,
izmantojot masina esoSo JDLink modemu. Pé&c tam,
kad masina ir lejupieladéta programmatira, operatoram
ir jauzsak programmatdras instaléSana.

1. Atlasiet lzvélne

og
oo
MENU

PC28688—UN—25AUG22
Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistema (A).

Machine Settings »

Applications >
® "'\
System /

PC28821—UN—21SEP22
Cilne Sistéma

A—Cilne Sistéma

3. Atlasiet Programmatiras parvaldnieku.

1

Sl
a2fap
“‘ ‘
ST

PC28693—UN—25AUG22
Programmatiras péarvaldnieks

4. Cilné Instalacija un atjaunindjumi (A) atlasiet
Parbaudrt, vai nav atjauninajumu tieSsaisté (B).
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StarFire uztvéréjs

Installations & Il!, G
Updates
& Check for updates online

Activations -

Version 3 Install from USB Drive
Information

System
Information

PC28822—UN—21SEP22
Poga Parbaudit atjauninajumus tie$saisté

A—Cilne UzstadiSana un atjauninajumi
B—Poga Parbaudit atjauninajumus tieSsaisté

5. Atlasiet Skatit atjauninajumus citam iericém (A) un
péc tam nospiediet Nakamais (B).

@ D View Updates for the Display

@® 0{} View Updates for Other Devices

xR
i

PC28823—UN—08MAY23
Poga Skatit atjauninajumus citam iericém

A—Poga Skatit atjauninajumus citam iericém
B—Poga Nakamais

6. Atlasiet lejupieladéjamo programmatiru un
nospiediet Instalét.

+ Install
PC28824—UN—08MAY23

Izvéles taustin$ Instalét

ch177nn,1663767382508-25-27SEP22
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Video

Video

PC28800—UN—29AUG22

Video

A UZMANIBU: Sargieties no traumam un

navéjosu ievainojumu gusanas. Lai izvairitos
no sadursmes vai konstatétu blakus esosas
personas, nedrikst palauties uz kameru.
Stradajot ar masinu, vienmeér saglabajiet
modribu un noveértéjiet apkartni. Izlasiet un
izprotiet informaciju, kas ieklauta sadalas
Drosiba téma lzvairiS8anas no negadijumiem,
braucot atpakalgaita.

SVARIGI: Nepielaujiet masinas bojajumu vai
sadursmju rasanos. Pirms video
lietojumprogrammas izmantosanas nosakiet,
vai kameras uztvertais attéels vai video tiks
spogulots.

PIEZIME: Apstradajot lielu datu apjomu, attéli var tikt
paraditi ar pikselu kvadratiniem.

Video lietotne tiek izmantota masSinas apkartnes
novérosanai.

4200. modela procesors var atbalstit tikai vienu video
ieeju. 4600. modela procesors var paradit ne vairak ka
divas video plismas un atbalstit lldz Cetram kameras
ievadem.

Plasaku informaciju par dazadiem displeju veidiem
skatiet sadala "Displeja ievadinformacija".

Video lietotnes atvérsana

1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietojumprogrammu Video.
Kameru parslégSana

PC23948—UN—22MAR17
Kameras ikona

Ja pievienota vairak ka viena kamera, veiciet video ieeju
atlasi, izvéloties dazadus kameru numurus.

Spogula Video

bG

Spogula Video poga

PC23949—UN—22MAR17

Atlasiet spogula Video pogu, lai simulétu aizmugures
skata spoguli. Tas izraisa parslégSanos starp video
attéla labo un kreiso pusi.

Kontrasts

PC23950—UN—22MAR17
Video kontrasta ikona

PIEZIME: Kontrasta vadibas ierices nav pieejamas
kameram ar digitalu avotu.

lestatiet video kontrastu, lietojot plus (+) minus (-) pogu.
Spilgtakam video izvélieties plus pogu, un tumsakam —
minus pogu.

ZIDXK1X,1749805629207-25-13JUN25

Video trigeri

Video var redzét, ja tiek veiktas konkrétas masinas
funkcijas (pieméram, brauk8ana atpakalgaita, spéka
parvada iespéjosana). Video palaide ir pieejama, ja tiek
atklatas saderigas mas$ina funkcijas.

1. Atlasiet Papildu iestatijumus, lai konfigurétu
iestatijumus.

2. lzvélieties trigeri.
3. Izvélieties kameras ieeju pasreizéjam trigerim. ST
kamera tiek paradrita, kad trigeris ir aktivizéts.

PIEZIME: Lai novérstu video attélu no displeja trigera,
izvélieties No Camera.

4. levadiet video noildzes garumu. Tas ir laika spridis,
cik ilgi péc tam, kad trigeris ir kluvis neaktivs, video
tiek radrts.

AL70325,00005AF-25-08NOV19
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Bezvadu

iestatijumi

Bezvadu iestatijumi

—
-

PC28801—UN—29AUG22
Bezvadu iestatijumi

Lai pievienotos bezvadu tiklam, izmantojiet bezvadu
iestatljumus vai, lai pievienotu mobilas ierices pie
masinas, izveidojiet bezvadu tiklu. Bezvadu iestatijumu
lietotne izmanto JDLink modemu un/vai aréjo bezvadu
interneta adapteru.

PIEZIME: Bezvadu iestatijumu lapas funkcionalitate ir
pieejama JDLink modemam tikai tad, ja modems
vai MTG ir "aktivs" masinas CAN.

Dodieties uz Bezvadu iestatijjumiem
1. Atlasiet Izvélni.

2. Atlasiet sistemas cilni.

3. Atlasiet lietotni Bezvadu iestatijumi.

Noradijumus par to, ka izveidot masinu un bezvadu vai
mobilo no datora savienojumu, skatiet ekrana palidziba.

Masina pie bezvadu savienojuma
-

PC24041—UN—05APR17
MaSina pie bezvadu savienojuma

PIEZIME: Aréjo bezvadu interneta adapteri var
izmantot, lai izveidotu funkciju Masina pie bezvadu
savienojuma. Lai sanemtu visu saderigo iericu
sarakstu, sazinieties ar savu John Deere izplatitgju.

Funkcija Masina pie bezvadu savienojuma savieno
masinu ar bezvadu tiklu, izmantojot JDLink modemu.

Izmantojiet Masina pie bezvadu savienojuma
sekojoSam:

® Bezvadu programatiras atjauninajumi
Attala diagnostika

Attala displeja piekluve (RDA)

Licences tieSsaiste

Datu sinhronizé$ana izmanto personigo pieejas
punktu

Mobilie sakari ar masinu

)

PC24042—UN—05APR17
Mobilie sakari ar masinu

Funkcija Mobilie sakari pie masinas izveido bezvadu
tiklu, izmantojot JDLink modemu, lai savienotu bezvadu
ierices ar masinu.

Izmantojiet mobilos sakarus uz masinu lietotnei John
Deere Connect Mobile.

ZIDXK1X,1751349960381-25-01JUL25
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Attala displeja piekluve

Attala displeja piekluve

PC28802—UN—29AUG22
Attala displeja piekluve

Attala displeja piekluve (RDA), lauj kadam no attalinatas
atraSanas vietas skatit darbibas displeju.

Navigacija uz RDA

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasit RDA lietojumprogrammu.
RDA izmantosana

Datora vai mobilaja talrunt veiciet pieteik§anos JDLink.
com vai MyJohnDeere.com un atlasiet nepiecieSamo
mas8inu. Uzsaciet attalas displeja piekluves sesiju, lai
saktu skatit displeju attalinati.

Kad pievienots, displeja skats tiek nosatits caur
Ethernet kabeli uz JDLink modemu. Izmantojot mobilo
sakaru savienojumu, informacija no JDLink modema
tiek nosatita uz John Deere komunikaciju tiklu, |aujot
displeja ekranu apskatit vietnés JDLink.com vai
MyJohnDeere.com.

Operatoram, kas atrodas kabing, no attalas atrasanas
vietas iesp&jams sniegt palidzibu iestatit displeju, veikt
optimizé8anu un traucéjummekléSanu.

AL70325,00005A0-25-26SEP22
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COM pieslegvietas iestatijumi

COM pieslegvietas iestatijumi

hs -
PC28803—UN—29AUG22

COM pieslégvietas iestatijumi

Lietotne COM pieslégvietas iestatijumi tiek izmantota,
lai konfigurétu RS232 signalu ta, lai displejs varétu
sazinaties ar dazadam vadibas blokiem vai iericem.

Dodieties uz COM porta iestatijumiem

1. Atlasiet sadalu "Izvélne".

2. Atlasiet cilni Sistema.

3. Atlasiet COM porta lestatijumu lietotni.

PIEZIME: Lai izveidotu savienojumu ar iericém caur

COM portiem, nepiecieSams papildu vadu kabelis.
Sazinieties ar John Deere izplatitaju.

Displejam ir divi serialie COM porti, lai savienotos ar
Sada veida iericém:

Field Doc Connect

Globalas pozicionéSanas sistémas (GPS) uztvéréjs
Slapekla (N) jutiba (razotaji: Yara un Fritzmeier)
GreenSeeker

LH 5000

Graudu ratini

Field Doc Connect prasibas:

e Atrums bodos ir iestatits uz 9600.
e Datu registréSana Raven vadibas bloka ir ieslégta.

e Datu Zurnala ierosinataja vértiba ir mazaka par 3
sekundém (ieteicams 1 sekunde vai mazak).

Seriala GPS prasibas:

PIEZIME: AutoTrac vadiba nav savietojama ar tre$as
puses RS232 GPS.

e Atrums bodos ir iestatits uz 19200.

® |zejas atrums ir iestatits uz 1 vai 5 Hz (vadibai,
manualai vadibai un Parallel Tracking ir
nepiecieSams 5 Hz).

® Uztvérgjs ir iestatits, lai nodotu $adus zinojumus:

- GGA

- GSA

- RMC

8 bitu dati
Paritate — nav

- 1 stopbits
- Pldsmas vadiba — nav
Slapekla (N) jutiba (iestatiSana

1. Uzstadiet, kalibréjiet uz iestatiet N-jutibas (slapekla)
sistému, atbilstosi raZotaja operatora rokasgramatai.

2. Konfiguréjiet COM porta iestatijumus ierices veidam
un razotajam.

3. Atlasiet N-noteik§ana planotai likmei/Rx darba
kopsavilkuma lapa Darba iestatijumi lietotné.

GreenSeeker iestatiSana

1. Uzstadiet, kalibréjiet uz iestatiet GreenSeeker
sistému atbilstosi raZotaja operatora rokasgramatai.

2. Konfiguréjiet COM porta iestatijumus ierices tipam.

3. Atlasiet GreenSeeker planotai likmei/Rx darba
kopsavilkuma lapa Darba iestatiSana lietotné.

LH 5000 iestatiSana

1. Uzstadiet, kalibréjiet uz iestatiet LH 5000 sistému
atbilsto8i raZotaja operatora rokasgramatai.

2. Konfiguréjiet COM porta iestatijumus ierices veidam
Field Doc Connect un razotajam LH Technologies.

3. Atlasiet LH 5000 lietotné Aprikojuma parvaldnieks.
Graudu ratinu iestatiSana

1. Uzstadiet, kalibrégjiet uz iestatiet graudu ratinu
sistému saskana ar razotaja operatora
rokasgramatu.

2. Sadala lerices veids atlasiet vienumu Graudu ratini.
3. Atlasiet graudu ratinu razotaju.
COM porta diagnostika

COM porta diagnostika tiek izmantota, lai noteiktu, vai
prasibas darbinat pievienoto vadibas ierici vai ierici ir
izpildttas. Veértibas, kas paraditas COM porta
diagnostika, tiek noteiktas péc ierices veida.

ch177nn,1728641242778-25-110CT24
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Vadibas iericu

iestatiSana

Vadibas iericu iestatiSana

PC28805—UN—29AUG22
Vadibas iericu iestatiS8ana

Izmantojiet vadibas iericu iestatiSanas
lietojumprogrammu, lai konfigurétu ISOBUS vai citas
masinas ievades, kas tiek izmantotas, lai vaditu
masinas vai agregata funkcijas, lai parkonfigurétu SCV,
vai lai parkonfigurétu citas vadibas ierices.

Virzieties uz vadibas iericu iestatiSanu

1. Atlasiet Izvélne

2. Atlasiet cilni Lietotnes.

3. Atlasiet lietotni “Vadibas ieri¢u iestatiSana”.

Vadibas ieri€u iestatiSanas lietojumprogramma un
pieejamas konfigurgéjamas ievades atSkiras starp
masinas veidiem. Papildus informaciju par Vadibas
ierféu iestatiSanas lietojumprogramma, skatiet Ma&inas
operatora rokasgramata.

AL70325,00005A1-25-26SEP22
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Apkope un uzturésana

Notiriet displeju

SVARIGI: Vienmeér tiriet displeja ekranu, kad
displejs ir izslegts. Ja tirisiet ekranu darba laika,
iespéjams nejausi nospiest kadu taustinu.

Lai tirTtu displeju, vispirms to izslédziet un tad noslaukiet
ekranu ar mikstu dranu, kas apsmidzinata ar amonjaku
nesaturo$u tiritaju, pieméram, John Deere stikla vai
daudzfunkcionalo tiritaju.

DX,PC,CLEAN,DISP-25-210CT16

Rapnicas datu atiestatiSana

Veiciet ripnicas datu atiestatiSanu, ja nododat displeju
citam lietotajam. Process aizvaks visus lietotaja datus
no displeja un tie nav atsaucami. Lietotaja dati ietver
iestatiS8anas un dokumentacijas datus, vadibas
informaciju, kopsavilkumu un pielagotas izpildes lapas
izkartojumus. AktivéSanas, valodas iestatijumi un
regionalie iestatljumi netiek atiestatiti. Péc atiestates ir
nepiecieS8ama atsaknésana.

Pirms masinas pardo3anas 4. paaudzes
CommandCenter ir javeic ripnicas datu atiestatiSana.

Pirms displeja pardoSanas 4. paaudzes universalajam
displejam javeic rapnicas datu atiestatiSana.

1. Atlasiet |zvélne

PC21495—UN—04SEP15

Izvélne

2. Atlasiet cilni Sistéma.

System

"-1..,_‘_‘_\___._'_,,..--"

PC21264—UN—12JUN15
Cilne “Sistéma”

3. Atlasiet Failu parvaldnieks.

. >

PC24753—UN—310CT17
Failu parvaldnieks

®

lestatijumi

4. Atlasiet lestattjumi.

PC20398—UN—09DEC14

5. Atlasiet cilni lestatijumi.

4 Settings

PC28671—UN—18MAR22
Cilne lestatijumi

6. Atlasiet Sakt rlpnicas datu atiestatiSanu.

Begin Factory Reset

PC28672—UN—18MAR22
7. Izpildiet ekrana redzamas norades.

ch177nn,1685618029193-25-01JUN23
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Traucéjummeklésana

Sistemas atkopsSana

System Recovery 1.1

The System has entered System Recovery.

To continue with System Recovery, contact your John Deere Dealer.

To avoid System Recovery, allow timer to expire and the system will exit System

Recovery.

A—PIN atgiisana

VIN: TRW8235RL9F123456
PIN: PCG5MUAT0XXXX
Gend0S: 10.XX.10005-1

Sistémas atkopSana mégina aizsargat un iesp&jami
saglabat lietotaja datus. Sistémas atkopSana ieslédzas,
kad sistema uztver konfliktu, kas var sabojat paredzétas

funkcijas.

Kad displejs pirmo reizi parslédzas sistémas
atkopSanas rezima, ekrana tiek paradits 30 sekunzu
taimeris, lai atjaunotu sistémas darbibu. Lai turpinatu
sistémas atkopsSanu, sazinieties ar John Deere
izplatitaju un noradiet atkopSanas PIN (A).

Kad taimera laika atskaite bls beigusies, displejs atkal
parslégsies parastas darbibas reZima. Ja Sis ekrans
joprojam ir redzams, sazinieties ar John Deere
izplatitaju un noradiet atkopSanas PIN (A).

bvvmsit,1715698463998-25-23MAY 24

PC620654—UN—14MAY24

Programmatiras atjauninasana neizdodas

Pabeidzot displeja VTV kontrollera programmatiras
atjauninasanu, izmantojot Service ADVISOR,
atjauninasana neizdodas instaléSanas kladu dél:
Rodoties instaléSanas k|Udai, vértumu nevar
ieprogrammeét, un lejupielade neizdodas.

Var rasties talak noraditas Service ADVISOR klidas.
Izpildiet talak ieteiktas darbibas.

PIEZIME: Atkladosanas laika nedrikst izmantot
masinas vai Precizas lauksaimniecibas lietotnes.
Lai pabeigtu atklidoSanas tversanu, ir
nepiecieSamas 5-10 minites. Péc pabeigsanas
klients var veikt darbibas, Iidz izplatitajs eksporté
atklidosanu.

Kladas zinojuma ID

Virsraksta teksts

Situacija

Remonta darbiba

AM.MO.1

InstaléSanas k|uda

Radas konflikts, kas
izraisija lejupielades
klGmi.

RISINAJUMS A
1. Sakotnéjas darbibas

- Atkartojiet méginiet veikt instaléSanu.

AM.MO.3

InstaléSanas
ierobezojums

John Deere pieprasa

autentifikaciju, kuras nav

- Atvienojiet un atkartoti pievienojiet displejam akumulatora
baro$anu, péc tam ieslédziet masinu, lai méginatu
atjaunot darbibu.
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Traucéjummekl€Sana

§aja programmatdras
pakotné.

- Atkartoti pievienojiet baroSanu un saciet atjauninasanu,
neievietojot USB. Kad tiek piedavats, ievietojiet USB un
atlasiet OK (Labi).

AM.MO .4 Instalésanas klada Vertibas lieluma fails ir
bojats vai nepareizs. 2. USB draivera un porta parbaude
AM.MO.5 Instalé$anas Vértibas lieluma fails ir - Parliecinieties, vai USB atrodas diagnostikas USB porta.
ierobezojums bojats vai nepareizs. - Parliecinieties, vai displejs konstaté USB:
AM.MO.6 InstaléSanas klida Procesors neatpazist IZVELNE>S|STEMA_>DIAGNOS_TIKAS CENTRS.
USB. DISPLEJA APARATURA>USB indikators
AM.MO.19 Instalacijas un Sistéma nevaraja izgt Ja tas netiek konstatéts, méginiet izmantot citu
atjauninajumi nepiecieSamo USB vai parbaudiet, vai nav sifréSanas/
informaciju, I_ai instalétu formata problému.
programmataru.
SA.MO.10 Instalésanas klida Vértibas lieluma fails ir - Parbaudiet un nomainiet USB vadu, ja nepieciesams.
bojats vai nepareizs. 3. Failu dzéSana un vértuma atkartota ieladésana
SA.MO.11 InstaléSanas Veértibas lieluma fails ir . . .
ierobeZojums bojats vai nepareizs. - Aizveriet Programmaturas parvaldnieku
- Dzesiet saturu no:
C:\sds\DisplayDependencies
C:\sds\payloadsn
- Veélreiz datora lejupieladéjiet displeja VTV vértumu no
Service ADVISOR.
- Atkartoti formatégjiet USB un parliecinieties, vai
Programmatiras parvaldnieks tiek atvérts automatiski.
- Péc lejupielades atlasiet USB un noklikSkiniet uz "Sync
USB" (Sinhronizét USB).
- Parliecinieties, vai USB sakné atrodas mape JD Display
Updates-JD 5 (JD displeja atjauninajumi — JD 5).
SA.MO.7 InstaléSanas kluda USB netika atrasta RISINAJUMS A
programmatara. ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
traucéjummeklésSanu.
SA.MO.1 Instalacijas un Procesors neatpazist RISINAJUMS A
atjauninajumi USB. ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
traucéjummeklésanu.
SA.MO.2 Instalacijas un Sistéma nevaréja izgat RISINAJUMS A
atjauninajumi nepiecieSamo ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
informaciju, lai instalétu traucéjummeklésSanu.
programmataru.
AM.MO.12 InstaléSanas kluda Sistéma nevaréja izgat RISINAJUMS A
nepiecieSamo ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
informaciju, lai instalétu traucéjummeklésanu.
programmatdru.
AM.MO.11 InstaléSanas k|uda Sistéma nevaréja izgat RISINAJUMS B
nepiecieSamo 1. Parejiet uz: Izvélne>Sistéma>Failu parvaldnieks>Eksportét.
informaciju, lai instalétu - Eksportgjiet vai izdzésiet visus pieejamos datus.
programmataru. R . o i
— — S —— — 2. Ja probléma joprojam pastav:
SA.MO.6 InstaléSanas kluda Lai lejupieladétu vertibas
t?elijargu‘ displeja nepietiek - Eksportéjiet un saglabajiet visus klienta datus.
' - Atveriet Izvélne > Sistéma > Failu parvaldnieks.
- Pieskarieties ikonai lestattjumi (apala poga ar bultinu un
punktu aug$€ja melnas krasas josla).
- Atlasiet Factory Data Reset (Atiestatit uz ripnicas
datiem).
AM.MO.9 InstaléSanas kluda Displejam nav laba RISINAJUMS C
mobila tikla savienojuma. | ® Parliecinieties, vai displejs ir sanémis programmatiras
SA.MO.4 Instaléganas klada Attalais programmattiras vértumu, izmantojot ISOBUS VT.
atjauninajums netika ® Parliecinieties, vai ir spécigs mobilo sakaru savienojuma
veikts. signals, izmantojot MTG.
SA.MO.5 Instalacijas klada (SA. | Displejam nav laba ® Uzgaidiet 1-3 mindtes, péc tam izslédziet un ieslédziet

MO.1 ATTALA
VARSIJA)

mobila tikla savienojuma.

masinas barosanu.
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Traucéjummekl€Sana

SA.MO.8 Instalacijas klida Displejam nav laba ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
(RUPNICAS RIKS / mobila tikla savienojuma. traucéjummeklésanu.
SA.7 ATTALA
VERSIJA)
SA.MO.9 Instalacijas kluda (TIKAI | Displejam nav laba
ATTALA VERSIJA) mobila tikla savienojuma.
AM.MO.25 InstaléSanas k|uda Programmatura tiek RISINAJUMS D
ierobeZota, I1dz tiek veikta | ® Papildu noradijumus skatiet materialos par
sistémas atkopSana. traucéjummeklésanu.
AM.MO.7 InstaléSanas k|uda Sistema spriegums ir RISINAJUMS E
parak zems, lai turpinatu | ® Veiciet programmatiras instaléSanu, kad sistéma ir pilniba
programmatdras uzladeéta.
uzstadisanu.
SA.MO.3 Instalacijas un Programmatiras RISINAJUMS F
atjauninajumi atjauninaSana jau notiek. | ® Uzgaidiet, Ildz programmésana tiek pabeigta.
® Ja probléma rodas, kad nenotiek méginajums veikt
programmésanu, atvienojiet un atkartoti pievienojiet
akumulatora baroSanu displejam un péc tam ieslédziet
masinu, izmantojot atslégu, lai méginatu veikt atkopsanu.
® Papildu noradijumus skatiet materialos par
traucéjummekléSanu.

ZIDXK1X,1749805706573-25-17JUN25

Pielagotas displeja konfiguracijas

Pielagotas displeja konfiguracijas var regulét sadala
Papildu iestatijumi — tas ir pielagots rezims vairaku
displeju konfiguracija. leteicams pielagot displejus, ka
noradits talak.

Displeja iestatijumi > lzvélne > Sistéma > Displejs un
skana > Vairaki displeji > Redigét > Papildu iestatijumi.
Piemers:

Zemak noraditaja konfiguracija 4640. modela displejs
bis Precizas lauksaimniecibas displejs/monitors un,

izmantojot to, tiks darbinata stadama masina, savukart
4600. modela displejs bus traktora displejs/monitors.

4640. modela displeja konfiguracija:

® Precizas lauksaimniecibas lietotnes —
"ON" (leslégts) — "PRIORITY 1" (1. prioritate)

® |SOBUS agregata skatitdjs — "ON" (leslégts) —
"PRIORITY 1" (1. prioritate)

® Transportlidzekla kopne — "ON" (leslégts) —
"default" (Noklus&jums)

e Uzdevumu kontrollers — "ON" (leslégts) —
"PRIORITY 1" (1. prioritate)

® Failu serveris "Off" (Izslégts) — "N/A" (Nav pieejams)

- Failu serveri var atzimét ka "off" (Izslégts) abos
displejos.
4600 konfiguracija

® Precizas lauksaimniecibas lietotnes —
"OFF" (Izslégts) — "PRIORITY 2" (2. prioritate)

® |[SOBUS agregata skatitajs — "OFF" (Izslégts) —
"PRIORITY 2" (2. prioritate)

e Transportlidzekla kopne — "ON" (leslégts) —
"default" (Noklus&jums)

e Uzdevumu kontrollers — "OFF" (Izslégts) —
"PRIORITY 2" (2. prioritate)

Failu serveris "Off" (Izslégts) — "N/A" (Nav pieejams)

- Failu serveri var atzimét ka "off" (Izslégts) abos
displejos.

PIEZIME: Dualais displejs attiecas uz konfiguracijam,
kuras ir iesaistiti divi procesori, pieméram,
CommandCenter un universalais displejs vai divi
universalie displeji.

Vairaki displeji attiecas uz iestatijumiem, kas
ietver otru monitoru, pieméram, CommandCenter
un paplasinatais monitors vai universalais displejs
un paplasinatais monitors.
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