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Sissejuhatus

Eessona

LUGEGE KAESOLEV KASUTUSJUHEND
tahelepanelikult Iabi, et 6ppida susteemi digesti kasutama.
Muidu vdite ennast vigastada voi pohjustada masina
kahjustuse. See kasutusjuhend ning ohutusmargid teie
masinal voivad olla saadaval ka muudes keeltes. (Nende
tellimiseks p66rduge John Deere'i esindaja poole.)

SEDA KASUTUSJUHENDIT TULEB lugeda teie siisteemi
lahutamatuks osaks ning see peab olema susteemiga
kaasas, kui te selle edasi muite.

MOODUD on selles juhendis antud nii meetermdddustikus
kui ka USA-s kasutusel olevas mdddustikus. Kasutage
ainult sobivaid varuosi ja kinnitusdetaile. Meeter- ja
tollmdddustikus kinnitusdetailid vdivad vajada erinevaid
meeter- voi tollmdddustikus mutrivotmeid.

PAREM JA VASAK kilg l&ahtuvad masina edasiliikumise
suunast.

GARANTII on osa John Deere'i klienditoest neile, kes
kasutavad ja hooldavad masinat selles juhendis esitatud
nduete jargi. GreenStari tarkvara garantiitingimused

on margitud garantiitunnistusel, mille annab volitatud
esindaja.

See garantii kindlustab, et John Deere toetab oma tooteid
defektide ilmnemisel garantiiperioodi jooksul. Mdningatel
juhtudel pakub John Deere ka taiendusi pdllul, tihti kliendi
jaoks tasuta ja seda isegi siis, kui toote garantiiperiood on
I6ppenud. Kui ststeemi on kasutatud valesti voi seda on
joudluse muutmiseks tehase tehnilistes andmetes esitatud
vaartusi Uletades muudetud, kaotab garantii kehtivuse ja
voidakse keelata modifikatsioonide lisamine.
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Ohutus

Tundke hoiatusmarke

See mark hoiatab ohust. Nahes seda marki oma masinal
vOi kdesolevas juhendis, olge tahelepanelik véimaliku
vigastusohu suhtes.

Jargige soovitatud ettevaatusabindusid ja turvalisi
toovotteid.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -21-29SEP98-1/1

Tundke hoiatussonu

Hoiatusmarki tédiendatakse sénadega OHT, HOIATUS
voi ETTEVAATUST. OHT tahistab kdige kérgema
ohuastmega kohti vdi piirkondi.

Hoiatusmargid OHT v6i HOIATUS asuvad spetsiffiliste

ohukohtade laheduses. Hoiatusmargid ETTEVAATUST
sisaldavad Uldisi ettevaatusabinéusid. ETTEVAATUST
osutab ohutusjuhistele ka k&esolevas juhendis.

A OHT

A ETTEVAATUST
A TAHELEPANU

TS187 —21—30SEP88

DX,SIGNAL -21-03MAR93-1/1

Jargige ohutusjuhiseid

Lugege hoolikalt koiki kdesolevas juhendis sisalduvaid
ohutusjuhiseid, samuti kdiki masinal olevaid hoiatussilte.
Hoidke hoiatussildid heas seisukorras. Asendage
puuduvad voi kahjustatud sildid. Jalgige, et uued koostud
ja varuosad oleksid varustatud kehtivate hoiatussiltidega.
Varuhoiatussilte saab John Deere esindajalt.

Teistelt tarnijatel saadud varuosade ja komponentide
kohta voib olla tdiendavat ohutusinformatsiooni, mida ei
ole antud kasutusjuhendis valja toodud.

Tutvuge masina kasitsemisega ja selle juhtimisseadiste
kasutamisega. Arge lubage kellelgi ilma instrueerimiseta
tootada.

Hoidke masin téokorras. Lubamatud muudatused masina
juures voivad kahjustada selle t66d ja/voi ohutust ning
mojutada masina kasutusiga.

TS201 —UN—15APR13

Kui selle juhendi mdni osa ei ole Teile arusaadav ja Te
vajate abi, p6drduge John Deere esindaja poole.

DX,READ -21-16JUN09-1/1
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Ohutus

Hooldage ohutult

Enne t60 alustamist tutvuge vastava hooldusprotseduu-
riga. Hoidke té6koht puhas ja kuiv.

Kunagi ei tohi maarida, hooldada ega reguleerida
likuvat masinat. Hoidke kaed, jalad ja riided liikuvatest
ajamiosadest eemal. Rohu langetamiseks lilitage kogu
toide valja ja kaitage juhtimisseadiseid. Langetage
téomasin maapinnale. Jatke mootor seisma. Eemaldage
pealuliti voti. Laske masinal jahtuda.

Toestage kindlalt kdik masinaosad, mis hoolduseks Ules
tuleb tosta.

Hoidke kdik osad heas seisukorras ja nduetekohaselt
paigaldatuna. Korvaldage kahjustused koheselt.
Asendage kulunud vdi purunenud osad. Eemaldage
maarde, 6li voi prahi kogumid.

Liikurmasinatel dhendage enne elektrisiisteemide
regu-leerimist vdi masina keevitamist lahti aku massijuhe

(-)-
Haakeriistadel katkestage enne elektrisisteemi

komponentide hooldamist véi masina keevitamist
elektriline Uhendus traktoriga.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -21-17FEB99-1/1

Kasitsege elektroonilisi komponente ja
krosnsteine ohutult

Seadmetele kinnitatavate elektrooniliste komponentide
paigaldamise ajal kukkumine v&ib pdhjustada

tosiseid vigastusi. Kasutage kinnituskohale kergesti
ligipadsemiseks redelit vdi platvormi. Kasutage tugevat ja
turvalist jalgealust ning kdepidemeid. Arge paigaldage ega

RTK baasjaama paigaldamiseks voi hooldamiseks tornis
vBi mdnes muus korges kohas kasutage litsenseeritud
ronijat.

Seadmel kasutatava GPS vastuvdtja antenni
paigaldamiseks v6i hooldamiseks kasutage digeid
tostetehnikaid ning kasutage sobivaid kaitsevahendeid.
Antenn on raske ja seda on ebamugav kasitseda. Kui

kinnituskohta ei padse maapinnalt vdi hooldusplatvormilt,
Iaheb vaja kahte inimest.

TS249 —UN—23AUG88

DX,WW,RECEIVER -21-24AUG10-1/1
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Ohutus

Kasutage navigeerimissusteemi turvaliselt Juhi ja kérvalseisjate vigastuste valtimiseks:

Arge kasutage navigeerimissiisteeme sdiduteedel. ¢ Kunagi ei tohi minna liikuvale sdidukile ega sellelt maha
Enne sdiduteele soitmist tuleb navigeerimissiusteemid tulla.
alati valja lilitada (keelata). Arge iiritage liilitada * Kontrollige, kas masin, to6seadis ja navigeerimissus-
navigeerimissiisteemi sisse (aktiveerida) séiduteel teem on Gigesti seadistatud. Kontrollige, kas iTEC Prod
transportimise ajal. kasutades on piirid tapselt maaratletud.

¢ Olge valvas ning jalgige Umbrust.
Navigeerimissisteem on méeldud operaatorile abiks * Kui on vaja valtida ohte péllul, kérvalisi isikuid,
masinate efektiivsemal juhtimisel pollul. Masina teekonna seadmeid v6i muid takistusi, votke juhtimine (ile.
eest vastutab alati juht. * Ldpetage masina kasutamine, kui halb néhtavus

raskendab masina kasutamist voi teel asuvate inimeste
ja takistuste markamist.
* Arvestage soiduki kiiruse valikul pdllutingimusi,
nahtavust ja séiduki konfiguratsiooni.
JS56696,0000970 -21-10MAY11-1/1

Navigeerimissusteemid on rakendused, mis
automatiseerivad soiduki roolimist. Sealhulgas, kuid mitte
ainult AutoTrac, iGuide, iTEC Pro, ATU ja RowSense.

Kasutage turvavood oigesti

Kaitsetarindi voi kabiiniga masinaga toé6tamisel kasutage
turvavood, et vahendada vigastusohtu énnetusjuhtumi
(naiteks masina imbermineku) korral.

Kaitsetarindi vdi kabiinita masinaga toé6tamisel arge
turvavood kasutage.

Kui kinnitusosad, voolukk, voo voi inertstdokesti on
vigastatud, vahetage kogu turvavoo valja.

Kontrollige turvavodod ja selle kinnituselemente

vahemalt kord aastas. Pddrake tahelepanu I6dvenenud

kinnituspoltidele ja vd6 vigastustele, nagu sisselbiked,

narmendus, tlemaarane voi ebaloomulik kulumine,

varvuse muutus voi hddrdunud kohad. Vahetuse korral kasutage Uksnes Teie masina jaoks ette nahtud osi.
Po66rduge John Deere esindaja poole.

TS205 —UN—23AUG88

DX,ROPS1 -21-07JUL99-1/1

Hoidke heedritest eemale

Loikeaparaati, tigu, hasplit ja sdotevaltse ei saa nende
funktsiooni tottu taielikult kinni katta. Hoidke nendest

likuvatest elementidest t06 ajal eemale. Enne masina
hooldamist voi ummistuse korvaldamist lahutage alati

peasidur, seisake mootor ja eemaldage pealiliti voti.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -21-21DEC90-1/1

Lugege roolimisabi juhendit

Enne funktsiooni Parallel Tracking v6i AutoTrac
kasutamist lugege roolimisabi juhend korralikult ldbi,
et moista kdiki komponente ja toiminguid, mis on
vajalikud ohutu ja 6ige t66 tagamiseks.

Roolimisabi juhend kehtib Parallel Tracking ja
AutoTrac roolimisabisiisteemide rakendustele.

0OU06050,0000F2C -21-03APR08-1/1
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Taastusnupp

Jatkamisnupu seadistamine

Mitmeotstarbelisel hooval paiknevaid aktiveerimisnuppe
2 ja 3 saab selle susteemi korral automaatselt

kasutada heedri langetamise ja stusteemi AutoTrac
jatkamisnuppudena, kui sisteemiga AutoTrac varustatud
kombain on Uhendatud maisiheedriga, millel on sisteem
RowSense. 2012. aasta mudelite ja uuemate kombainide
korral vbib automaatnuppu kasutada AutoTraci
rakendamiseks; reaandurid aktiveeruvad siis, kui vili 1aheb
tundlate vastu. (Uksikasjalikuma lisateabe saamiseks
lugege peatuki Ststeemi lubamine jaotist Reasisestuse
seadistamine.)

PC13860 —UN—13JUL11

Kombaini jatkamisnupp

BA31779,00001F5 -21-08NOV11-1/1
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AutoTrac RowSense

Ulevaade

Sisteem AutoTrac RowSense koosneb jargmistest
komponentidest.

¢ |ntegreeritud slisteem AutoTrac, mis on kombaini
installitud ja aktiveeritud ning millel on tarkvarauuendus
AutoTrac RowSense, mis on programmeeritud
juhtimissiisteemi seadmesse (SSU); AutoTrac SF1 voi
aktiveeritud SF2.

- 50- ja 60-seeria kombainide korral tuleb installida
Bridge Controlleri / Gateway tarkvarauuendus.

- 2008. aasta S-, W- ja T-seeria mudelitele ning
2009. aasta C-seeria kombainidele tuleb installida
LYNX-i siin, et need Uhilduks stisteemiga AutoTrac
RowSense.

* Kombaini installitud ja aktiveeritud integreeritud
AutoTrac, millel on tarkvarauuendus AutoTrac
RowSense, mis on programmeeritud juhtimissisteemi
seadmesse (SSU); AutoTrac SF1 voi aktiveeritud SF2.

* 2012. aasta mudelitel ja uuematel kombainidel
peab olema ekraan GS3 2630 voi GreenStar™ 3
CommandCenter.

* 2011. aasta mudelitel ja vanematel kombainidel peab
olema ekraan GS2 2600 v6i GS3 2630.

® Ekraani GS3 v6i GS3 CommandCenter jaoks
aktiveeritud sisteem AutoTrac RowSense GS3.

* Ekraani GreenStar 2 jaoks aktiveeritud slsteem
AutoTrac RowSense SF1 vdi SF2.

* Vastuvdtja StarFire, millel on aktiveeritud SF1, SF2 voi
RTK.

e Uks paar reaandureid, mis on paigaldatud sobivale
maisiheedrile.

AutoTrac RowSense to6tab kdigi olemasolevate
seireslisteemidega ja enamiku standardsete
koristussiisteemidega. AutoTrac tootab jargmistes
reziimides. Kohanduvad kurvid, AB-kdverad, ringikujuline
rada ja sirge rada. AutoTrac RowSense taiendab ekraani
GS2, GS3 ja GS3 CommandCenter integreeritud stisteemi
AutoTrac maisiteo ajal. Reale paigaldatud andurid
tuvastavad rea asukoha maisivarte abil. Reaanduritelt
saadud signaalid dhendatakse susteemi AutoTrac
olemasolevate signaalidega, tanu millele pulsib kombain
oiges reas. Harilik GPS-juhtimine rakendub juhul, kui
reaandurid ei edastada signaali (nditeks veest Iabisdidu
korral). Enamik teisi slisteemi AutoTrac funktsioone
jaab samaks. Reaandurid on lihtsalt lisaviis asukoha
maaramiseks kombaini juhtimisel. Koik seirereziimid
toimivad samal viisil kui GPS-pdhise ststeemi AutoTrac
korral.

BA31779,00001F6 -21-08NOV11-1/1
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2012. mudeliaasta ja uuemate masinate siisteemi seadistamine ja kalibreerimine

Siisteemi AutoTrac RowSense seadistamine

MARKUS: Enne toote kasutamist tuleb siisteemi
AutoTrac seadistamiseks sooritada kindlasti
jJjargmised lisatoimingud.

1. Ekraanil GS3 avage MENUU >> vajutage nuppu
GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi NAVIGEERI
>> valige vahekaart NAVIGATSIOONISATTED >>
vajutage muutmisnuppu ROWSENSE’l SATTED.

Ekraanil GS3 CommandCenter avage MENUU >>
vajutage nuppu GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi
SATTED >> vajutage nuppu ROWSENSE’l SATTED.

2. Reajuhiku andurite lubamiseks kasutage lUlitusnuppu.

3. Veenduge, et anduri nihke vaartus oleks dige (0 on
vaikevaartus).

4. Reasisestusreziimi valimiseks kasutage lulitusnuppu.

5. Susteemi RowSense satetest valjumiseks valige nupp
Noustu.

RowSense Settings

~y
R

Sensor

Status Enabled

" [+

-
-

OF

Accept

Sensor Offset

Row
Entry

PC13820 —UN—14JUN11

Kalibreerimise seadistamine

A—Anduri olek
B—Anduri nihe (-50 kuni 50)

C—Reasisestuse meetod
D—Noustu

BA31779,000020C -21-170CT11-1/2

Ikoon AutoTrac RowSense paikneb jargmistes
asukohtades.

* GS3 2630 — navigatsioonikuva vahekaardil VAADE.
® GreenStar™ 3 CommandCenter — téoaknas.

PC10040 —UN—O04FEBO08

—
LA X XY
—

=

BA31779,000020C -21-170CT11-2/2

Reajuhiku nihke seadistamine

Nihke saab reas navigeerimisele lisada, et muuta
maisiheedrisse sisenevate varte joondust.

Joonduse vahetamine voib olla vajalik jargmistel juhtudel.
¢ Kulvatud oletatav rida on maisiheedri keskel ja heeder
on read segi paisanud. Nihet vdib rakendada "vahe
jagamiseks", nii et read oleksid endiselt kaldus, kuid

mitte nii palju kui nihke puudumise korral.

* Reaanduritega péllujaotid ei ole reaga joondatud.
Nihet voib rakendada vale joonduse korvamiseks, kuni
andurid on voimalik ara parandada.

0-st vaiksema nihkevaartuse maaramise korral voib
kombain kalduda séidu ajal natuke vasakule; 0-st suurema
nihkevaartuse maaramise korral jallegi veidi paremale.
Vaikevaartus on 0 ja seda saab muuta vahemikus —50
kuni 50.

1. Ekraanil GS3 avage MENUU >> vajutage nuppu
GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi NAVIGEERI
>> valige vahekaart NAVIGATSIOONISATTED >>
vajutage muutmisnuppu ROWSENSE’I SATTED.

Ekraanil GS3 CommandCenter avage MENUU >>
vajutage nuppu GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi
SATTED >> vajutage nuppu ROWSENSE’l SATTED.

RowSense Settings

e | A | e
Sensor Offset P | 0 | + ‘

Row
Entry

-
-

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Anduri olek
B—Anduri nihe (-50 kuni 50)

C—Reasisestuse meetod
D—Noustu

2. Sisestage reajuhiku nihe (=50 kuni 50). Vaikevaartus
on 0.

3. Susteemi RowSense satetest valjumiseks valige nupp

Noustu. BA31779,000020D -21-08NOV11-1/1
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2012. mudeliaasta ja uuemate masinate siisteemi seadistamine ja kalibreerimine

Reasisestuse seadistamine

1.

Ekraanil GS3 avage MENUU >> vajutage nuppu
GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi NAVIGEERI
>> valige vahekaart NAVIGATSIOONISATTED >>
vajutage muutmisnuppu ROWSENSE’l SATTED.

Ekraanil GS3 CommandCenter avage MENUU >>
vajutage nuppu GREENSTAR 3 >> vajutage klahvi

SATTED >> vajutage nuppu ROWSENSE’l SATTED.
Reasisestusreziimi valimiseks kasutage lulitusnuppu.

Sisteemi RowSense satetest valjumiseks valige nupp

Noustu.

Kasitsi seadistamine

. Soitke kombainiga ritta.
Heedri langetamiseks vajutage jatkamisnuppu esimest

korda.

Navigeerimise ja reaandurite aktiveerimiseks vajutage

jatkamisnuppu teist korda.

GPS

1.
2. Navigeerimise ja reaandurite aktiveerimiseks vajutage

Soditke kombainiga ritta.

jatkamisnuppu esimest korda.

3. Reaandurite aktiveerimiseks vajutage jatkamisnuppu

teist korda.

RowSense Settings

Sensor
Status

Sensor Offset

Rowr
Emntry

~y
s

Enabled

° |l

-
-

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Anduri olek

B—Anduri nihe (-50 kuni 50)

C—Reasisestus

D—Noustu

MARKUS: Stisteem AutoTrac rakendub automaatnupu
vajutamisel. Reaandurid rakenduvad vilja
kokkupuutel tundlatega.

BA31779,000020E -21-08NOV11-1/1
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2012. mudeliaasta ja uuemate masinate siisteemi seadistamine ja kalibreerimine

Reaandurite kaliibrimine

See toiming sooritatakse slisteemi paigaldamisel
vOi parast susteemi parandamist. Reaandurid tuleb
paigaldada ja asetada vastu puhkeasendi piirikuid.

1. Kaliibrimiseks ettevalmistamine

Veenduge, et vedrud hoiaksid reaandureid

puhkeasendis. Tdstke heeder Ules, et reaandurid ei
puutuks maapinnaga kokku. Kombain ei tohi samal

ajal liikuda.

2. Avage MENUU >> vajutage nuppu GREENSTAR 3 >>
vajutage klahvi DIAGNOSTIKA >> valige rippmenuust

suvand RowSense.

3. Kalibreerige anduri puhkeasendi pinged.

Anduri puhkeasendi pingete salvestamiseks susteemi

juhtseadme mallu vajutage kaliibrimisnuppu.

MARKUS: Andurid peavad kaliibrimisnupu ndgemiseks

olema lubatud.

MARKUS: Ekraanil GS3 2630 ja GreenStar™ 3

CommandCenter kuvatakse vasak- ja parempoolse
anduri pinged. Parempoolse anduri puhkeasendi

pinge peab olema suurem kui 2,5 volti.
Vasakpoolse anduri puhkeasendi pinge peab
olema véaiksem kui 2,5 volti.

4. Kaliibrimise 16pp, véaljuge sisteemi RowSense

diagnostikanaitude kuvalt.

GreenSie - Disgnostic Resdings
Read the latest Operator Manual prier o operation. To obiain a copy, see your dealer
of visit v Stellar Support.come

View |ROWSense -~
v

Row Sensors Avalable: Yes

RowSense Acivalion Avalable:  Yes
AuloTrac License:  5F2
Row Offset: 0
{im)
Frinary Steering Source  —-

Sensor Coast Mode Tine Rennaining: 0

e Left Sensor Voltage: 05

© Right Sensor Voliage: 4.5

o W

@ Caibration Stalus:  Calibrated

PC13818 —UN—170CT11

Kaliibrimise seadistamine

A—Vaate rippmeniiii D—Kaliibrimisnupp
B—Vasakpoolse anduri pinge E—Kaliibrimise olek
C—Parempoolse anduri pinge

BA31779,000020F -21-08NOV11-1/1
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2011. mudeliaasta ja vanemate masinate slisteemi seadistamine ja kalibreerimine ‘

Siisteemi AutoTrac RowSense seadistamine ‘I SETUP AutoTrac
MARKUS: Enne toote kasutamist tuleb siisteemi Steer Sensitivity . &
AutoTrac seadistamiseks sooritada kindlasti 3 4 G0 = 200 104
Jjargmised lisatoimingud.
5 || 6 |AutoTrac
1. GS2 ekraanil valige Alguparane GreenStari ekraan >> =~ Calibration
SEADISTUS >> AUTOTRAC 7 8 =
2. Valige uksuste Reajuhiku valik igaldatud j fow Etconce Y*‘-‘S@
. Valige Uksuste Reajuhiku valik on paigaldatud ja ;
Reajuhiku suvand lubatud karval JAH. SR Option Installed
3. Kalibreerige reajuhiku andurid. e ||CLR ROH_'( Gmme Sensor
Cahbration

4. Veenduge, et reajuhiku nihke vaartus on dige (100 on =
vaikevaartus). pace | Row Guidance 100

i

ojefele]ele]e

Offset (50 — 150) 3
A—Juhtimistundlikkus E—Reajuhiku nihe (50-150) SETUP %
(50-200) F—Vaba q
B—AutoTraci kalibreerimine G—Tagasi INFO E
C—Reajuhiku lisavalik on |
paigaldatud SETUP §
D—Reajuhiku anduri RUN Set g
kalibreerimine Up o
Kalibreerimise seadistamine
KR43067,00000FA -21-13NOV08-1/1
Reaandurite kalibreerimine CRI-l SETUP AutoTrac
See toiming sooritatakse slsteemi paigaldamisel Steer Sensitivity . &
voi parast susteemi parandamist. Reaandurid tuleb 3 4 50 - 2000 104 @
paigaldada ja asetada vastu puhkeasendi piirikuid. T
. - . . 5 6 | AutoTrac
1. Kalibreerimiseks ettevalmistamine —— —— calibration
Veenduge, et reaandurid on paigaldatud ja vedrud 7| 8 : )
hoiavad neid jdudeasendis. Tdstke heeder lles e (e ROW_ Guidance Yes@ @
ja veenduge, et reaandurid ei puuduta maapinda. 9 || o |Option Installed
Kombain ei tohi samal ajal liikuda. Row Guidance Sensor B .IJ@
. CLR . <
A—Juhtimistundlikkus E—Reajuhiku nihe (50-150) Calibration .
(50-200) F—Vaba . E|
B—AutoTraci kalibreerimine G—Tagasi PAGE Row Guidance 1 00 ®
C—Reajuhiku lisavalik on Offset (50 = 150) g
paigaldatud — 0
D—Reajuhiku anduri SETUR o E
kalibreerimine m ® Zl
=)
———— —-_— |
J SETUP E ® @
RUN Set_up E
AutoTraci seadistus
Jétkub jargmisel lehekiiljel KR43067,0000123 -21-17NOV08-1/2
25-1 043020
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2011. mudeliaasta ja vanemate masinate slisteemi seadistamine ja kalibreerimine

2. Vajutage algupéarasel GreenStari ekraanil nuppu

SEADISTUS. Vajutage AutoTraci naidatud tahenuppu.

3. Kalibreerige anduri jbudeasendi pinged.

Vajutage reajuhiku anduri kalibreerimisnuppu (E), et
salvestada anduri jbudeasendi pinged SSU mallu.

MARKUS: GSD ekraan néitab niiiid vasaku ja
parema anduri pingeid. Parempoolse anduri
puhkeasendi pinge peab olema suurem kui 2,5
volti. Vasakpoolse anduri puhkeasendi pinge
peab olema véiksem kui 2,5 volti.

4. Kalibreerimise 16pp, valjuge reaanduri kalibreerimise
reziimist.

PAGE

ﬂ

> e
Bn
B
(7] =]
oo

. CLR

Calibration

Left Sensor Cal (¥) 1.17
Right Sensor Cal (¥) 3.83

Calibrate

v

o] elig] ele]ele:

Row Guidance Sensor g
A—Vaba E—Reajuhiku anduri SETUP 3
B—Vaba kalibreerimine # |
C—Vasaku anduri F—Vaba INEO 5
kalibreerimine (V): 1,17 G—Tagasi ,l
D—Parema anduri 2
kalibreerimine (V): 3,83 run | AutoTrac 9 s
Kalibreerimise seadistamine
KR43067,0000123 -21-17NOV08-2/2
Reajuhiku nihke seadistamine Tl SETUP AutoTrac
Nihke saab reas navigeerimisele lisada, et muuta Steer Sensitivity . r
maisiheedrisse sisenevate varte joondust. 3 4 S0 - 200 104 @
Joonduse vahetamine voib olla vajalik jargmistel juhtudel. 5 6 || AutoTrac b1
¢ Kiilvatud oletatav rida on maisiheedri keskel ja heeder — __—_—JL_ Calibration
on read segi paisanud. Nihet vdib rakendada "vahe 7 8 ]
jagamiseks", nii et read oleksid endiselt kaldus, kuid Row Guidance O '
mitte nii palju kui nihke puudumise korral. o |[ o | Option Installed Yes ©
* Reaanduritega pdllujaotid ei ole reaga joondatud. Kuni —
andurite fliusilise joondamiseni vdite vale joonduse Row Guidance Sensor ~
korrigeerimiseks rakendada nihet. * || R | calibration @
100-st vaiksema nihkevaartuse maaramise korral voib = E|
kombain kalduda sdidu ajal natuke vasakule; 100-st PAGE g?f?;thu(]ggnfe] 50) 100 @ .
suurema nihkevaartuse maaramise korral jallegi veidi 1 | E
paremale. Vaikevaartus on 100 ja seda saab muuta SEIUE H | £
vahemikus 50 kuni 150. ® J
1. Vajut Igupa | GREENSTARI ek il = [E I
. Vajutage algupérase ekraanil nuppu SETUP G 3
SEADISTUS. Vajutage AutoTraci naidatud tahenuppu. ® g Setup @ 2

2. Sisestage reajuhiku nihe (50-150). Vaikevaartus on
100.

3. Seadistuse 16pp.

Reajuhiku nihke seadistamine

A—Juhtimistundlikkus
(50-200)

B—AutoTraci kalibreerimine

C—Reajuhiku lisavalik on
paigaldatud

D—Reajuhiku anduri
kalibreerimine

E—Reajuhiku nihe (50-150)
F—Vaba
G—Tagasi

KR43067,00000D6 -21-12NOV08-1/1
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Susteemi lubamine

Ekraanid ja margutuled

Susteemi AutoTrac RowSense kasutamisel ndete ekraanil
jargmisi ikoone. Ekraani GS3 2630 korral ilmub ikoon
NAVIGATSIOONIKUVA vahekaardil olevale kaardile,

mis naitab, et reaandurid on saadaval (nupp ANDURI
OLEK peab olema lubatud). Ekraani GreenStar™ 3
CommandCenter korral ilmub ikoon té6aknasse. Iga
ikoon naitab, mis kombainiga hetkel toimub.

Valge ikoon muutub varviliseks (roheliseks) ja
animeerituks, kui reaandurid juhivad soéidukit.

PC10042C —UN—O04FEB08

AN

Siisteem on installitud (hall taust)

PC10042 —UN—O04FEBO08
L]
4314
L]

L]
-
*
Siisteem on aktiivne, téétamisel tuginetakse nii reaandurile
kui ka GPS-ile (roheline taust)

PC10042A —UN—O04FEB08

GPS-i signaal on kadunud, té6tamisel tuginetakse ainult
reaanduri andmetele (kollane taust)
PC10042B —UN—O04FEB08

AN

Reaanduri signaal on kadunud, té6tamisel tuginetakse
ainult GPS-ile (oranz taust)

XXX X]

BA31779,0000224 -21-08JUL11-1/1
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Siisteemi lubamine

Reaandurite rakendamine

Reaandurid juhivad kombaini, kui neil 6nnestub rea
asukoht tuvastada. lkoon AutoTrac RowSense muutub
roheliseks ja naitab lilkumist, andes juhile marku, et
reaandurid juhivad kombaini.

Parast algusraja (punktist A punkti B vo6i algse
salvestatud kurvilise raja) maaramist saab
jatkamisnuppu vajutada, kui kombain on pooles
rajavahes ja ridade suhtes vajaliku nurga all.
Reaandurid juhivad kombaini nii pea, kui kokkupuude
tuvastatakse.

Polluotsal pooramine Polluotsal pééramine kaib
samamoodi nagu GPS-i pdhise slisteemi AutoTrac korral.
Juht joondub soovitud rajaga. Jatkamisnupu vajutamisel
juhib siisteem AutoTrac so6iduki navigatsioonirajale.
Reaandurid tuvastavad seejarel rea asukoha ja jargivad
seda. Kohanduvate kurvide, ringikujulise raja ja
AB-kdverate joone pikendamise funktsiooniga saab
kllgnevaid raja projektsioone pikendada ka pdlluotstele.

70

[Eisle( - |

£4.000(ft)

O[R]

PC15049 —UN—22MAY 12

Reaandurite GS3 2630 rakendamine

0

;

HTK

N3k

PC13877 —UN—18JUL11

Reaandurite GS3 CommandCenter rakendamine

BA31779,0000470 -21-22MAY12-1/1

30-2
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2600 ja 2630 ekraanid — sirge rada

Sirge rada

Sirget rada tuleb kasutada, kui vaod on sirged ja ei
varieeru rohkem kui ligikaudu 1 m (3 1/4 ft) ulatuses. — o —
Sirge rada projitseerib koik jooned esimese raja alusel.

Kui pold on suhteliselt sirge ja suund ei muutu, siis
soovitame kasutada sirget rada, sest see véimaldab reale
sisenemist korval asuvatel tookaikudel. Reale sisenemise
joudlust saab parandada pdllu kilvamisel AutoTraciga.
Joudlus paraneb ka rea valjalangemisel 1abi vee sbites.

Sirge raja korral tsentreeritakse GPS-joon automaatselt.
Nii tagatakse GPS-i raja 6ige joondus maisiridadega. See
funktsioon pole saadaval kohanduvates kurvides.

PC10390 —UN—07JANO8

Sirge rada

Jitkub jargmisel lehekiiljel BA31779,0000201 -21-08NOV11-1/4

3 5 -1 043020
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2600 ja 2630 ekraanid — sirge rada

MENUU >> GREENSTARI nupp >> ROOLIMISABI klahy ~ PC8663 —UN—29APR15
>> vahekaart ROOLIMISABI SATTED

Valige JARGIMISREZII rippmeniiiist SIRGE RAJA
suvand. Valige vahekaart VAADE.

MARKUS: Peatage salvestamine, kui koristust ei toimu. PC12685 —UN—29APR15

Nupp MENUU

Enne alustamist
1. Vaadake lehekiljel Vaade olevat vastuvétja ikooni ja

veenduge, et SF1, SF2 voi RTK signaal on olemas. GreenStar
2. Veenduge, et rajavahe on dige. Kui rajavahe pole dige,

siis muutke rajavahet vahekaardil ROOLIMISABI.
Valige MAARA RADA 0.

Nupp GREENSTAR 3
PC8673 —UN—140CT07

Klahv ROOLIMISABI

BA31779,0000201 -21-08NOV11-2/4

1. Valige PRAEGUSE 0-RAJA rippmeniidst raja nimi.

Kui nimi puudub, siis vajutage nuppu UUS ja andke Set Track 0
uus nimi.
Current Track 0 Method
2. Valige rajameetod (A + B) rippmentist MEETOD. rac
ge raj ( ) ripp Track 1 @ s
3. Soitke raja algusesse ja valige nupp SEADISTA A.
c D
4. Soitke raja I16ppu ja valige nupp SEADISTA B. p e JQ*‘EWW l -
Luuakse pdldu labiv joon. Heading: 00000 ——

AT . . Point A Lat.: g opoooooo
5. AutoTrac RowSense'i kaivitamiseks vajutage . .
Faoint A Lon.:

e . 000000000
jatkamisnuppu. Track Spacing: | 4, 000
ity )

A—Meniiii Praegune 0-rada E—Rajavahe nupp
B—Meetodi rippmeniii F— A-punkti maaramisnupp 5
C—Nupp Uus G—B-punkti maaramisnupp @ i ] @ i 5
D—Eemaldamise nupp Q
7
=z
1
7% -
o
(4 5
o
Mééra rada 0
Jiitkub jargmisel lehekiiljel BA31779,0000201 -21-08NOV11-3/4
35 2 043020
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2600 ja 2630 ekraanid — sirge rada

Raja valjalangemine — vees pole maisirida. Kuna sirge
rada ja AB-kbverad tsentreerivad raja, siis on suurem
tdendosus, et leitakse veekogu korvalt dige rada.

MARKUS: Kui GPS ja reaanduri andmesignaal
kaovad, siis ei aktiveeru siisteem enne
GPS-signaali taastumist.

L)
/
/

PC10391 —UN—08JANO8

Vesi

BA31779,0000201 -21-08NOV11-4/4

043020
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2600 ja 2630 ekraanid — kohanduvad kurvid

Kohanduvad kurvid

PC10399 —UN—O04FEB08

T66kdigu muudatused példu Idbides

Kohanduvaid kurve saab kasutada koigil példudel, aga
nende kasutamist soovitatakse tungivalt juhul, kui rada
pollu labimisel muutub, suund muutub markimisvaarselt
vOi kurv on tagasipoérdega. Kohanduvatel kurvidel

on lisafunktsioon, mis vdimaldab rajaleidja valimist
l0litusnupuga. Reaandureid saab real olles kasutada
kombaini roolimiseks. Kurvilise raja salvestamine peab
olema sisse lUlitatud. Nii luuakse esimene tookaik ja
vbimaldatakse kasutada sirge joone pikendusi.

Kohanduvad kurvid projitseeritakse naaberkaikudele, kuid
need vdimaldavad erineva kujuga kdverate haldamist
ning prognoositud ridade véimalikud vead ei kuhju kogu
pollu I6ikes.

Kui p6llul on mitu kombaini, siis kohanduvad kurvid ei
vlBimalda tookaiku vahele jatta. Kohanduvad kurvid voivad
sellises olukorras toimida vaid siis, kui lisatakse teis(t)e
kombaini(de) rajavahe. Nt kui pdllul koos saaki koristades
jargneb 12-realine heeder 8-realisele heedrile 30-tollistel
ridadel, vajavad mélemad 20-realist rajavahet (50 ft).

Kui té6kaik muutub pdllul sageli, siis on soovitatav
kasutada kohanduvaid kurve. Kohanduvad kurvid
projitseeritakse ainult jargmisele rajale.

E

PC10400 —UN—O04FEB08

Suund muutub péllul olles

PC11000 —UN—O04FEB08

Kurvid on U-kujulised

KR43067,00000AE -21-10NOV08-1/1
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2600 ja 2630 ekraanid — kohanduvad kurvid

Kohanduvate kurvide seadistamine

MENUU >> GREENSTARI nupp >> ROOLIMISABI klahv
>> vahekaart ROOLIMISABI SATTED

Valige JARGIMISREZIIMI rippmeniiiist valik
KOHANDUVAD KURVID. Valige vahekaart VAADE.

Enne alustamist

1. Vaadake lehekiiljel Vaade olevat vastuvétja ikooni ja
veenduge, et SF1, SF2 véi RTK signaal on olemas.
Veenduge, et rajavahe on dige. Kui rajavahe pole dige,
siis muutke rajavahet vahekaardil ROOLIMISABI.

2.

1. Valige salvestamise alustamiseks salvestusnupp.

Soitke rada labi kogu pollu. Parast esimese raja
I&bimist luuakse vaid jargmine rada.

AutoTrac RowSense'i kaivitamiseks vajutage
jatkamisnuppu.

AutoTraci reziimi kasutades lulitub salvestamine valja rooli
keeramisel. Dokumentatsioonireziimi kasutades lulitub
salvestamine valja heedri tdstmisel.

AutoTraci reziim — kui juht soovib reale paremat
sisenemist vaid naaberrea jaoks, siis tuleb kohanduv
salvestamine siduda AutoTraciga. Seda on soovitatav
kasutada vaid siis, kui pold on suhteliselt sirge ja ilma
suurte kurvideta ning AutoTraci valjalilitamise tdenaosus
on vaga vaike (kasitsi roolimine v6i GPS-i kadumine).

Dokumentatsioonireziim — siduge kohanduvad

kurvid dokumentatsiooniga. See voimaldab juhil t66
ajal roolist haarata ja jatkata tookaigu salvestamist.
Joonepikendused on saadaval jargmise tookaigu jaoks,
kuid need pole kuigi kasulikud reale sisenemiseks, sest
heedri liigutamisel ridade 16pus on viivitus. Joéudlus on
ridade valjalangemise ajal marginaalne.

Jatkub jargmisel lehekiiljel

PC8663 —UN—29APR15

Nupp MENUU

PC12685 —UN—29APR15

GS3)

Nupp GREENSTAR 3

GreenStar

PC8673 —UN—140CTO07

Klahv ROOLIMISABI

Kasitsi salvestamine — juht saab kohanduva
salvestamise siduda kasitsi salvestamisega. See reZiim
ei vdimalda joonepikendusi, v.a kui juht vajutab rea 16pus
pidevalt stoppnuppu. Kui juht unustab salvestamise
valja lulitada, siis see voib pdhjustada probleeme, nagu
kurvide vale projitseerimine. Naide. Kui juht valjub
realt mahalaadimiseks ja pausinuppu ei vajuta, siis tee
salvestatakse. Kui juht sbidab naaberrajal, tdmmatakse
kombaini rajalt veidi kdrvale, sest projitseeritud joon on
veidi nihkes.

BA31779,0000472 -21-24MAY12-1/2

40-2

043020
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2600 ja 2630 ekraanid — kohanduvad kurvid

Vajutage: MENUU >> nupp GREENSTAR >> klahv = R
ROOLIMISABI >> vahekaart ROOLIMISABI SATTED Curve Track Settings
>> nupp KURVILISE RAJA SATTED >> rippmen(i
KURVILISE RAJA SALVESTAMINE (A). iedrd [ .

Rocording

Loendis toodud kohanduvate kurvide reziime saab muuta
eeltoodud kuvadel, kui kasutate rippmentid soovitud End of Path |Straight Line Projection
reziimi valimiseks. Transition

* AutoTrac lrllpl.rn.r.:_tln-GRr:dc.ll 30.0
¢ Dokumentatsioon m— t‘;;

* Kasutusjuhend
A—Kurvilise raja salvestamine E—Andmete kustutusnupp Tomch Buia
B—Rajalopu lileminek F—Markeruut Sujuvad jarsud
C—Markeruut Poorderaadius poorded S5mooth
maapinnal asuva G—Kinnitusnupp Tight Tur“@
tooseadisega

D—Sisestusvali Péorderaadius G
maapinnal asuva
tooseadisega

BA31779,0000472 -21-24MAY12-2/2

PC15156 —UN—24MAY 12

Realeidja PC15050 —UN—22MAY12

-.'l".
Realeidjat v6ib kasutada kohanduvate kurvide reziimis I!Il:ﬂll
vOi rea leidmiseks, mis asub kahe vdi enama téokaigu =

kaugusel. Kui lahenete kohanduvate kurvide reziimis olles Rajaleidja keelatud
PC15051 —UN—22MAY12

pdlluotsale, siis rajaleidja lubamiseks vajutage rajaleidja
nuppu. Tanu sellele salvestatakse sdiduki asukoht ja
suund.

MARKUS: Salvestatud asukoht ja suund hiiljatakse, kui
AutoTraci ei liilitada vélja 3 minuti jooksul alates
rajaleidja aktiveerimisnupu vajutamisest

Rea I6pus veenduge, et salvestamine oleks valja lulitatud.
Ekraanil kuvatakse paralleelsed read.

Pdlluotsal jatkake liikumist soovitud rea suunas. Sisenege
reale ja rajaleidja valjalllitamiseks vajutage rajaleidja
nuppu. Sisteem lilitub taaskord kohanduvate kurvide
reziimi.

Enne koristamise alustamist veenduge, et salvestamine
oleks sisse lulitatud. Vajutage jatkamisnuppu.
Susteem AutoTrac juhib kombaini seejarel rea juurde ja
salvestatakse uus esimene tee.

A—Vaade F—RowSense'i olekunupp
B—Navigatsioonisatted G—Salvestamisnupp
C—Rajanihke seaded H—Pausinupp

D—iTec Pro I— Rool sisse/vilja nupp Stawr Saviltvity
E—Rajaleidja nupp

PC15157 —UN—24MAY 12

BA31779,0000471 -21-24MAY12-1/1
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2600 ja 2630 ekraanid — AB-koverad

AB-koverad

AB-kdverate kasutamist soovitatakse juhul, kui poldu
Iabib pidev kurv. See vdimaldab reale sisenemist
korvutistel radadel. Kui pold kilvati AutoTraci abil, siis
on joudlus parem. AB-kdveratel on ka parem joudlus rea
valjalangemisel.

AB-kdverad projitseerivad kévera raja pollul paralleelsete
joontena, mille kdvera kuju on igal I&bimisel sama.

AB-kodveraid kasutades tsentreeritakse GPS-kurv
automaatselt. Nii tagatakse GPS-i raja dige joondus
maisiridadega. See funktsioon pole saadaval
kohanduvates kurvides.

PC10393 —UN—08JANO08

AB-kéverad projitseerib kbik jooned esimese t66kadigu pohjal

Jétkub jargmisel lehekiiljel BA31779,0000203 -21-08NOV11-1/3
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2600 ja 2630 ekraanid — AB-kéverad

MENUU >> GREENSTARI nupp >> ROOLIMISABI klahv
>> vahekaart ROOLIMISABI SATTED

MARKUS: Kui saagikoristust ei toimu, siis peatage
salvestamine.

1. Valige AB-KOVERAD rippmeniitist JARGIMISREZIIM.
Valige vahekaart VAADE.

2. Vaadake vahekaardil VAADE olevat vastuvdtja ikooni
ja veenduge, et SF1, SF2 v6i RTK signaal on olemas.

3. Valige nupp AB-kdverad.

4. Veenduge, et rajavahe on dige. Kui rajavahe pole dige,
siis muutke rajavahet vahekaardil ROOLIMISABI.

PC8663 —UN—29APR15

Nupp MENUU

PC12685 —UN—29APR15

Nupp GREENSTAR 3

GreenStar

PC8673 —UN—140CT07

Klahv ROOLIMISABI

BA31779,0000203 -21-08NOV11-2/3

5. Valige AB-kbvera nimi rippmentist PRAEGUNE
AB-KOVER. Kui nimi puudub, siis vajutage nuppu
UUS ja andke uus nimi.

6. Vajutage salvestamisnuppu esimese tookaigu alguses.

7. Vajutage ndustumisnuppu esimese t6okaigu I6pus.
Kdverad projitseeritakse Ule kogu pdllu.

8. AutoTrac RowSense'i kaivitamiseks vajutage
jatkamisnuppu.

A—Praeguse AB-kdvera
rippmeniii

B—Nupp Uus

C—Eemaldamise nupp

D—Rajavahe nupp
E—Salvestamis-/stoppnupp
F—Pausinupp

Set AB Curve

Current AB Curve

®
P B

NHumberof Segments 0

<z

Point A Lat, 0.00000000

Point A Lon. 0.00000000
Track Spacing

WO (3]

PC10709 —UN—250CT07

BA31779,0000203 -21-08NOV11-3/3
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2600 ja 2630 ekraanid — ringikujuline rada

Ringikujulise raja seadistamine

Ringikujulist rada soovitatakse kasutada juhul, kui saak
on istutatud pdllule ringis.

Ringikujulist rada tuleb kasutada siis, kui saak koristatakse
ringikujuliselt. See vdimaldab GPS-kdvera sisendit
rakendada reaanduritele.

MENUU >> GREENSTARI nupp >> ROOLIMISABI klahv
>> vahekaart ROOLIMISABI SATTED

1. Valige RINGIKUJULINE RADA rippmendist fzé
JARGIMISREZIIM. Valige vahekaart VAADE. Z
2. Vaadake vahekaardil VAADE olevat vastuvdtja ikooni i
ja veenduge, et SF1, SF2 v6i RTK signaal on olemas. 8
3. Vajutage nuppu SEADISTA RING. g
PC8663 —UN—29APR15
4. Veenduge, et rajavahe on dige. Kui rajavahe pole dige,
siis muutke rajavahet vahekaardil ROOLIMISABI.
Nupp MENUU
PC12685 —UN—29APR15
@B oo
Nupp GREENSTAR 3
PC8673 —UN—140CTO07
Klahv ROOLIMISABI
Jatkub jargmisel lehekiiljel BA31779,0000204 -21-08NOV11-1/2
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2600 ja 2630 ekraanid — ringikujuline rada

5. Valige PRAEGUSE RAJA rippmenuust ringikujulise
raja nimi. Kui nimi puudub, siis vajutage nuppu UUS
ja andke uus nimi.

6. Valige sdidumeetod rippmenuist MEETOD.

7. Vajutage salvestamisnuppu esimese t6dkaigu
labimisel.

8. Vajutage ndustumisnuppu esimese parast sditu
esimesel ringil. Ring projitseeritakse pdllul.

9. AutoTrac RowSense'i kaivitamiseks vajutage
jatkamisnuppu.

A—Praeguse ringi rippmeniiii
B—Meetodi rippmeniii
C—Nupp Uus

D—Eemaldamise nupp
E—Rajavahe nupp

Set Circle

Current Circle

Mathod

®

Brrbve Cirokn
Al
¢

= =

e
'
[

Point A Lat g 00000000
Point A Lon.

0.00000000
Track Spacing: 30_000

(L1

PC10710 —UN—250CTO07

BA31779,0000204 -21-08NOV11-2/2
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GS3 CommandCenter — sirge rada

Toopohimote

Sirge raja reziim aitab juhil s6ita modda sirgeid
paralleelseid radasid. Esimesena seadistage

Rada 0 (referentsrada), kasutades Uhte mitmest
valikuvéimalusest. Parast Raja 0 maaramist
genereeritakse kdik pdllu tookaigud. Genereeritud
tookaike saab kasutada kasitsi navigeerimise reziimi
vOi sUsteemi AutoTrac rakendamisel. Iga tookaik
genereeritakse esimesena labitud t66kaigu alusel, et
juhtimisvead ei korduks kogu péllu ulatuses.

Tookaigud on algse tookaigu identsed koopiad.

MARKUS: Termineid Navigeerimisrada ja AB-joon
kasutatakse samas tdhenduses. Juht méérab Raja
0 ja see on referentspunktiks, millel pbhinevad kobik
jargmised paralleelsed t66kéigud pollul.

Téb6kaikude vaheline kaugus on hdélestusviisardisse
sisestatud rajavahe.

PC9508 —UN—240CT06

BA31779,0000233 -21-21JUL11-1/1

Uue sirge raja loomine
Raja 0 maaramiseks on mitmeid meetodeid.

* A + B — Raja 0 maaramine toimub seda masinaga |abi
soites.

* A + Auto B — Raja 0 maaramine toimub seda masinaga
|abi soites.

* A + Suund — Raja 0 maaramine toimub masina
juhtimisega punkti A ja eelmaaratud Suuna vaartuse
sisestamisega.

¢ | aius/Pikkus — Raja 0 maaramine toimub eelmaaratud
laius- ja pikkuskoordinaadi sisestamisega punkti A ja
B jaoks.

* Laius/pikkus + suund — Raja 0 maaramine toimub
eelmaaratud laius- ja pikkuskoordinaadi sisestamisega
punkti A ja B jaoks ning eelmaaratud suunavaartuse
sisestamisega.

MARKUS: Raja 0 véib méérata ka t66 kéigus (nt
istutamise ajal), kuid sellisel juhul ei ole méned
funktsioonid saadaval.

BA31779,0000227 -21-13JUL11-1/1

55-1

043020

PN=27




GS3 CommandCenter — sirge rada ‘

Meetodid A + B, A + Auto B ja A + Suund

PC10857XT —UN—16JUN10

Suund

PC10857MT —UN—23APR09

A B
e=T

BA31779,0000228 -21-14JUL11-1/4

1. Valige SIRGE RAJA reziim ja valige voi PC13868 —UN—14JUL11
looge seadistusviisardi viimasel lehel raja nimi
(navigeerimisraja seadistuses). GS3
MARKUS: Sellele lehele pééseb juurde ka klahvi
Navigeer. kiire vahetus kaudu. Ekraani GreenStar avakuva

PC10857JJ —UN—13APR09

Ekraani GreenStar avakuva -> Navigeer. kiire vahetus 4
2. Punkti A loomiseks soitke pdllul soovitud kohta. ”dl

Navigeerimise kiire vahetus

BA31779,0000228 -21-14JUL11-2/4

3. Vajutage klahvi MAARA A. PC10BSTMU —UN-—23APR0S
*
Klahv Mé&éra A
Jiitkub jargmisel lehekiiljel BA31779,0000228 -21-14JUL11-3/4
55 2 043020
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GS3 CommandCenter — sirge rada

Kasutades uhte kolmest vdimalusest, maarake punkt
B.

® Punkti B kasitsi maaramiseks soditke pollul punkti B
loomiseks soovitud kohta ja vajutage klahvi MAARA
B. Minimaalne kaugus on 3 m (10 jalga). Soovitud
suuna maaramiseks on soovitav punkt B maarata
pdllu kaugeimas otsas.

¢ Punkti B automaatseks maaramiseks valige klahv
Maara B automaatselt mis tahes ajal. Punkt B
maaratakse automaatselt, kui masin sdidab punktist
A 15 m (45 jalga) eemale.
See meetod arvutab punkti B labitud 15 m (45 jala)
jooksul voetud viimase viie andmepunkti pdhjal ja
tdbmbab labi punktide kdige paremini sobiva joone,
et maarata suund.

® Punkti B maaramiseks suuna sisestamise kaudu
valige klahv Maara suund.
Sisestage joone soovitud suund numbriklaviatuuri
kaudu ja vajutage salvestamiseks nuppu Noustu.
0.000 naitab pdhja-, 90.000 ida-, 180.000 Iduna- ja
270.000 laanesuunda.
NuUd on Rada 0 maaratud ja paralleelsed rajad
luuakse automaatselt. Niud on susteem GreenStar
téovalmis.

PC10857MV —UN—23APR09

4B

}

Klahv Mé&éra B

ﬂUTﬂTB
Ik

Klahv Mééra B automaatselt

PC10857MX —UN—23APR09

Klahv Suund

PC10857MW —UN—23APR09

Seadistuse tuhistamiseks mis tahes ajal ja
tagasip66rdumiseks navigeerimise seadistamise
lehele valige nupp Tuhista.

BA31779,0000228 -21-14JUL11-4/4
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GS3 CommandCenter — kohanduvad koverad ‘

PC9028 —UN—16APR06

Toopohimote
Kohanduvate kurvide reziim véimaldab juhil salvestada M
kasitsi juhitavat kurvilist teed. Péarast esimese kurvilise m
tookaigu salvestamist ja masina Umber p66ramist voib juht

genereeritud raja ilmumisel rakendada paralleeljargimist
Parallel Track voi aktiveerida ststeemi AutoTrac. Masinat
juhitakse jargnevatel tookaikudel eelmise salvestatud
tookaigu kohaselt. Iga todkaik genereeritakse esimesena
I&bitud tookaigu jargi, et juhtmisvead ei korduks kogu
pollu ulatuses. Tookaigud ei ole algse tookaigu identsed
koopiad. Tookaigu kdverus muutub, et sailitada kahe
tookaigu vahelist viga. Vajaduse korral saab juht kurvilist
rada pollu suvalises kohas muuta. Selleks tuleb masin
lihtsalt genereeritud rajalt kérvale juhtida.

MARKUS: Té6kéiku ei ole kohanduvate kurvide
reziimis vbimalik vahele jétta.

%%%

Tee kdverus muutub, kui jargnevad teed on kdveramad
voi sirgemad.

Kohanduvate kurvide reziim véimaldab juhil sbita ja
juhinduda eri navigeerimisskeemide jargi.

a1

PC9029 —UN—17APR06

BA31779,0000234 -21-21JUL11-1/1

Navigeerimisskeemid / .
See joone kdigi I6ikude otsimise meetod vdimaldab O {f /f
operaatoril sbita ning lasta masinat juhtida mitmesuguste
navigeerimisskeemide jargi. —

¢ Tavaline kurv . E C

® S-kurv

* Raamistatud

* \/didusodidurada
® Spiraal @—-@

* Ring

PC9032 —UN—17APR06

Raja nihutamise toiming

Kurvilise raja kasutamisel ei ole soovitatav rada nihutada.

Kurvilise raja reziimis ei kompenseeri raja nihutamine A—Tavaline kurv D—S-kurv
GPS-i nihet. B—Raamistatud E—V6idusbidurada
C—Spiraal F—Ring

BA31779,0000235 -21-21JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — kohanduvad kéverad

Uue kohanduvate kurvidega raja loomine POTo868 —UN—1AULY

MARKUS: Kohanduvate kurvidega raja kasutamiseks
ei ole tarvis klienti, farmi ega p6ldu méérata,
kuid salvestada saab ainult iihe globaalse
kohanduvate kurvidega raja. PCA0857.J —UN—13APR0S

1. Valige seadistusviisardi viimaselt lehelt
rezim KOHANDUVATE KURVIDEGA RADA
(NAVIGEERIMISRAJA SEADISTUSES).

MARKUS: Sellele lehele paéaseb juurde ka klahvi PCA0857ND —UN—27APROS
Navigeer. kiire vahetus kaudu.

2. Soitke pollul soovitud kohta, et alustada raja labimist.

Jatkub jargmisel lehekiiljel

Navigeerimise kiire

(GS3]

Ekraani GreenStar avakuva

4
gl

)

Salvestamise alustamine

vahetus

BA31779,0000229 -21-14JUL11-1/2
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GS3 CommandCenter — kohanduvad kéverad

3. Alustage salvestamist.

MARKUS: Kohanduvate kurvide salvestamise klahvi
kasutamine on keelatud, kui kordusreziim on
sisse lilitatud. Uute radade salvestamisel (st
istutamisel) peab kordusreziim olema mérkimata
(vélja lilitatud). Juhtimisel mééda olemasolevaid
radu (st pritsimisel, saagikoristusel) peab
kordusreZziim olema maérgitud (sisse lilitatud).
KordusreZiim on vaikimisi vélja lilitatud.

Salvestamise alustamiseks kasitsi valige klahv Alusta
kohanduvate kurvide salvestamist. Parast vajutamist
asendub see klahv jargmiste klahvidega.

* Salvestamise peatamine
® Salvestuse I6pp
* Tuhista

MARKUS: Salvestamine tuleb vélja liilitada ainult sis,
kui masinaga séidetakse véljaspool tavalist poldu
(néiteks pritsi voi istuti taitmiseks) voi kui te ei
soovi pdllu 16pus péérdeid salvestada.

Kurvide satted — salvestamise saab kaivitada
navigatsioonisatete suvandi AutoTrac voi Katvus
kaudu

4. Soitke labi algne tookaik. Kaardil kuvatakse sinine
navigeerimisrada.

MARKUS: Otse séitmisel ei pruugi salvestatud tee olla
ekraanil masina ikooni taga ndhtav. Tee muutub
néhtavaks masina pééramisel.

Valge esiletéstetud navigatsioonijoon ei ilmu enne
téokaigu Ibppu ega masina iimberpb6ramist. Pérast
masina tmberpbéramist méérab siisteem tee,
kuhu masin suunata. Slisteem tuvastab I6igu, mis
on paralleelne ja jaab poole kuni poolteise raja
vahele. lImub prognoositud tee, mille jérgi juht voib
navigeerida. Séitke médda soovitud teed.

5. Masina p66ramisel esimese to0kaigu I6pus
genereeritakse jargmise tookaigu valge
navigeerimisjoon. Valge navigeerimisjoone
kuvamiseks voib kuluda méni sekund.

6. Valge navigeerimisjoone kuvamisel kavandatava
toOkaigu jaoks vajutage masinal asuvat jatkamislulitit
(ainult stisteemi AutoTrac korral), et masin sdidaks

PC10857NE —UN—27APR09

W)

Salvestamise peatamine

o)

£

PC10857NF —UN—27APR09

Salvestuse I6pp
PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Ekraani GreenStar avakuva

PC10857JF —UN—13APR09

oty

Sétted

PC10857NG —UN—27APR09

TG

Navigatsioonisétted

automaatselt médda seda todkaiku. Kasitsi
navigeerimisel juhtige masinat médda esiletdstetud
valget navigeerimisjoont.

7. Salvestamise I6petamiseks valige nupp Salvestuse
16pp.

TAHTIS: Lépetage salvestamine enne jargmisele
pollule soitmist. Selle tegemata jatmise
tottu voidakse viimase po6llu kohanduvate
kurvide andmed kustutada enne jargmise poliu
kohanduvate kurvide andmete salvestamist.

MARKUS: Salvestatud kohanduvate kurvide andmed
médratakse valitud kliendi, farmi vbi pbllu nimele.
Nimetatud andmed salvestatakse ekraani sisemallu,
kuni kasutaja need kustutab, ja neid voib Uhelt
ekraanilt teisele lle kanda.

BA31779,0000229 -21-14JUL11-2/2
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GS3 CommandCenter — kohanduvad kéverad

Sirge teeosa voi umber takistuste
navigeerimise salvestamine

1. Salvestamise alustamine

2. Masina teekonna salvestamise ajutiseks peatamiseks
valige nupp Salvestamise peatamine.

3. Kohanduva kurvi salvestamise jatkamiseks valige
nupp Salvestamine.

Vahemaa nende kohtade vahel, kus salvestamine
PEATATI ja TAASTATI, Ghendatakse sirgjoonega. See on
abiks pika sirge rajaldigu voi takistuste imber sditmise
korral.

MARKUS: Pikim sillaléik (PEATAMISELE ja
JATKAMISELE vastavate punktide vaheline
16ik) saab olla 0,8 km (0,5 miili) (2640 jalga).
Suuremate kauguste korral iihendusléiku ei
looda ja teesse j&ab link.

PC9284 —UN—29JUL06

A—Salvestamine PEATATUD D—PAUSIDETA salvestamine
B—Luuakse kahte punkti E—Tee salvestatakse
tihendav sillaloik sirgjoonena punktide A
C—Traktori teed ei salvestata ja D vahel.
pausi ajal

PC9285 —UN—08AUG06

Realeidja L[] —! PN

Realeidjat voib kasutada kohanduvate kurvide reziimis
vOi rea leidmiseks, mis asub kahe vdi enama t6okaigu
kaugusel. Pdlluotsale lahenedes valige kohanduvate

kurvide reZiimis nupp LUBA REALEIDJA. Tanu sellele
salvestatakse soiduki asukoht ja suund. e e

MARKUS: Salvestatud asukoha ja suunaga ei 154 (5]
arvestata, kui siisteem AutoTrac liilitatakse vélja

3 minuti jooksul pérast esimest korda nupu | §
LUBA REALEIDJA valimist. . N 3
GS3 '
Rea I6pus veenduge, et salvestamine oleks valja lulitatud. §|
Ekraanil kuvatakse paralleelsed read. @O ~ 8
Pélluotsal jatkake liikkumist soovitud rea suunas. Sisestage |1] = ]
rida ja valige nupp KEELA REALEIDJA. Sisteem IUlitub
taaskord kohanduvate kurvide reZiimi.
. . . . Susteem AutoTrac juhib kombaini seejarel rea juurde ja
Enne koristamise alustamist veenduge, et salvestamine salvestatakse uus esimene tee.
oleks sisse lulitatud. Vajutage jatkamisnuppu.
BA31779,000024D -21-03AUG11-1/1
60-4 043020
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GS3 CommandCenter — AB-koverad ‘

Toopohimote

AB-kdverate reziim voimaldab juhtida masinat mé6da
kdveraid ja paralleelseid kaike, mille 16pp-punktid
voivad olla péllu mdlemas otsas. Navigeerimisrajad on
rajaga paralleelsed molemas suunas ja genereeritakse
esimesena labitud tédkaigu jargi, et juhtimisvead ei
korduks kogu pdllu ulatuses.

Rada 0 on referentsrada, millel pdhinevad kdik jargnevad
koverjoonelised tookaigud kogu pdllu ulatuses. Parast
esimese AB-kdvera (Rada 0) loomist genereeritakse 4
rada. Sisteem genereerib téokaike juurde, kui masin
I&bib viimase ekraanil kuvatud t66kaigu.

MARKUS: AB-kéverate reziimis on véimalik
t66kéiku vahele jétta.

AB-kovera tee andmete genereerimine —
perspektiivvaate kuval ilmub tekst "AB-kdvera
genereerimine", kui stisteem genereerib parast Raja 0
salvestamist esialgseid t66kaike voi lisatddkaike. Sel ajal
pole voimalik thelgi teekonnaosal rajast kérvale kalduda.

AB-kovera genereerimise piirangud — selleks et
AB-kdverat saaks kasutada navigeerimiseks, peab algne
salvestatud AB-kdver olema vahemalt 30 m pikkune.
Kdverjooneliste teekondade genereerimiseks ei tohi

PC9028 —UN—16APR06

-

masin olla Rajast 0 kaugemal kui 400 meetrit (0,25 miili).
Kui masin on nimetatud Ularaja kaugusel, voib ekraanil
kuvatava tee genereerimiseks kuluda mitu minutit. Sel
ajal kuvatakse ekraanil tekst "AB-kdvera genereerimine".

Mitu AB-koverat pollul — pdld voib sisaldada mitut
AB-kdveraga teed. Pdllu kdik AB-kdverad tuleb
salvestada ja unikaalse nimega tahistada.

Radade nummerdamine — rajad nummerdatakse, et
vbimaldada t6okaigu vahelejatmist ja aidata kaasa
tookaikude leidmisele. Kdvera esimese ja viimase punkti
pdhjal maaratud suund maaratleb suunasildi (N — péhi, S
— 6una, E —ida v6i W — 1aas).

Tee kdverus muutub, kui jargnevad teed on kdveramad
voi sirgemad.
BA31779,0000236 -21-21JUL11-1/1

Uue AB-kdveraga raja loomine

Esimese AB-kdvera (Raja 0) loomiseks sooritage
jargmised toimingud; sellel péhinevad koéik jargnevad
koverjoonelised tddkaigud kogu pdllu ulatuses.

MARKUS: Uhe péllu kohta véib salvestada mitu
AB-kébverat. Need tuleb eraldi nimetada
Jja salvestada.

1. Valige reziim AB-KOVERAGA RADA ja valige v&i looge
seadistusviisardi viimasel lehel (NAVIGEERIMISRAJA
SEADISTUSES) raja nimi.

MARKUS: Sellele lehele pééseb juurde ka klahvi
Navigeer. kiire vahetus kaudu.

2. Soitke pdllul soovitud kohta, et alustada rada 0.

3. Valige klahv Alusta AB-kdvera salvestamist. Parast
vajutamist asendub see klahv jargmiste klahvidega.

® Salvestamise peatamine
® Salvestuse I6pp
* Tuhista

4. Soitke Iabi algne to6okaik. Kaardil kuvatakse sinine
navigeerimisrada.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Ekraani GreenStar avakuva
PC10857JJ —UN—13APR09

3]

Navigeerimise kiire vahetus

MARKUS: Otse séitmisel ei pruugi salvestatud tee olla
ekraanil masina ikooni taga néhtav. Tee muutub
néhtavaks masina p6ééramisel.

5. Toéokaigu Idppedes vajutage nuppu Salvestuse 16pp ja
rada salvestatakse mallu.

MARKUS: Salvestamine Ibpetatakse ja salvestatakse
vaid selle hetkeni salvestatud AB-kéver, kui
salvestamise ajal kaob GPS-signaal. AB-kbverat
on véimalik kustutada HAALESTUSVIISARDI
NAVIGEERIMISRAJA SEADISTAMISE lehel asuva
nupu Kustuta rada kaudu, kui juht ei ole sellega rahul.

BA31779,000022B -21-14JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — AB-kbverad

Sirge teeosa voi umber takistuste
navigeerimise salvestamine

1. AB-kdverate salvestamise alustamine

2. Masina teekonna salvestamise ajutiseks peatamiseks
valige nupp Salvestamise peatamine.

3. Sama AB-kdvera salvestamise jatkamiseks valige
nupp AB-kbverate salvestamine.

Vahemaa nende kohtade vahel, kus salvestamine
PEATATI ja TAASTATI, Ghendatakse sirgjoonega. See on
abiks pika sirge rajaldigu voi takistuste imber sditmise
korral.

MARKUS: Pikim sillaléik (PEATAMISELE ja
JATKAMISELE vastavate punktide vaheline
16ik) saab olla 0,8 km (0,5 miili) (2640 jalga).
Suuremate kauguste korral (ihenduslbiku ei
looda ja teesse jaab liink.

A—Peatamine enne takistust C—Raja 0 jargi genereeritud
B—Jatkamine parast takistust teekonnad

v

PC9030C —UN—270CT06

BA31779,000022C -21-13JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — ringikujuline rada

Toopohimote
Ringikujuline rada aitab juhil teha masina ja ringvihmutiga
pdllul kontsentrilisi ringe. Juhid vbivad esimese ringi

loomiseks rakendada eri meetodeid. Parast esimese ringi
maaramist luuakse pollul kdik jargmised ringid.

Ringraja reziimi saab kasutada kasitsi navigeerimisel,
kuid susteemi AutoTrac kasutamiseks ringraja reziimis

tuleb aktiveerida nii AutoTrac kui ka Pivot Pro. Pivot Pro
aktiveerimine on vdimalik ainult Pdhja-Ameerikas.

Ringi tsentri laius- ja pikkuskoordinaadid salvestatakse
ning seotakse pdllu nimega. Juhul kui pdld pole ringi
tsentri maaramise ajal valitud, salvestatakse globaalsete
ringide tsentrid. Ringi tsentreid vdib edaspidiseks
kasutamiseks taastada.

BA31779,0000237 -21-21JUL11-1/1

Uue ringraja loomine

Ringrajad luuakse ringi tsentri maaramise kaudu. Ringi
tsentri maaramiseks on kaks véimalust.

Kodigepealt valige reziim RINGIKUJULINE RADA
ja valige v6i looge seadistusviisardi viimasel lehel
(NAVIGEERIMISRAJA SEADISTUSES) raja nimi.

MARKUS: Sellele lehele pdéseb juurde ka klahvi
Navigeer. kiire vahetus kaudu.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Ekraani GreenStar avakuva
PC10857JJ —UN—13APR09

13

BA31779,000022D -21-14JUL11-1/1

Ringjoonel s6itmise meetod

* Ringjoonel sditmine — loob ringraja, kui masinat
juhitakse vahemalt 10 protsendi ulatuses mdédda
soovitud ringi. Optimaalse ringjoone keskpunkti ja
tdpsema raja arvutamiseks on soovitatav |abi séita
terve ringjoon.

* Laius/pikkus — maarab kasutaja loodud ringraja jaoks
spetsiaalsed laius- ja pikkuskoordinaadi punktid.

1. Ringikujulise t66kaigu loomiseks sbditke pdllul soovitud
kohta.

2. Valige nupp Alusta ringjoone salvestamist.

3. Sbitke moédda soovitud ringikujulist tookaiku.

B

Valige nupp Ldpeta ringjoone salvestamine. Ringrajad
luuakse automaatselt tdokaikude vahelise kauguse
jargi, mis on maaratud seadistusviisardis.

MARKUS: Nupp Lépeta ringjoone salvestamine
kuvatakse siis, kui ringist on séidetud tsentri
punktide arvutamiseks piisav osa.

BA31779,000022E -21-13JUL11-1/1

Laiuse/pikkuse meetod
1. Valige nupp Keskpunkti laius- ja pikkuskraad.

2. Sisestage ringi tsentri laius- ja pikkuskoordinaatide
vaartused kimnendkraadidena. Sisestusekraanil
kuvatakse kdigepealt eelmised pdlluga seotud laius-
ja pikkuskoordinaatide vaartused.

3. Vaartuste salvestamiseks valige nupp Noéustu.
Ringrajad luuakse automaatselt seadistusviisardi
kaudu maaratud t6dkaikude vahelise kauguse abil.

MARKUS: Masina joondamine ringvihmuti té6laiuse jérgi
vOi raja nihutamise funktsiooni tsentreerimistoimingu
kasutamine véivad osutuda vajalikuks radade
jJjoondamiseks masina kohaselt.

BA31779,000022F -21-13JUL11-1/1
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Diagnostika

Diagnostikakuvad

MARKUS: Véimalikud diagnostikavastused antakse
koos liihiselgitusega.

Greensiar 2 Pro - Diagnostic Readings

Read the latest Operators Manual prior to operation. To obtain a copy, see
you dealer or visit www.StellarSupport.com

® =

View |RowSense

Row Sensors Available: Yes
@ RowSense Activation Available:  Yes
@m.rlnTrm: License: Yes

® Primary Steering Source  GPS

Sensor Coast Mode Time Remaining: L]
(sec)

MY12 diagnostika eelnéidud

A—Vaate rippmentiiii
B—Reaandurid on saadaval E—Rea nihe
C—RowSense'i aktiveerimine on F—Peamine juhtimisallikas
saadaval G—Anduri vabakaigureziimi
allesjaanud aeg

Reaandurid on saadaval:
* A —jah
*B—ei

Reajuhiku aktiveerimine on saadaval:

® A —jah (juhul kui stisteemi AutoTrac RowSense GS3
on voimalik aktiveerida)

® C — ei (juhul kui stisteemi AutoTrac Rowsense GS3 ei
ole vdimalik aktiveerida)

Susteemi AutoTrac litsents:
e A —jah (SF1)

* B — jah (SF2)

*C—ei

Rea nihe

* Praegune rea nihke vaartus, kaugus, mis on mbéodetud

(tollides) v6i (mm).

Peamine juhtimisallikas:
¢ A — puudub

D—Siisteemi AutoTrac litsents

GreonStar - MFagrostic Resdings

Read the latest Operator Manual prior to operation. To obiain a copy, see your dealer
o wisht winaw Stellar Suppornt com

view |ROowSense

®

e
-

Row Sensors Available:

@ RowSense Activation Available:

@ AutoTrac License:

Row Offset:. 0

® Primary Steering Source =

@ Sensor Coast Mode Time Remaiining: 0

® Loft Sensor Voltage:

PC13824 —UN—28JUN11
E
-3
-]
2
i
n

Tes
Tes

SF2

fin)

(sec)

(111

45

SE A

Calibr ated

PC13823 —UN—27JUN11

MY12 diagnostikanéidud

H—Vasakpoolse anduri pinge
I— Parempoolse anduri pinge
J— Kalibreeri andurit
K—Kalibreerimise nupp

* B -GPS
® C — reaandurid

L—Kaliibrimise olek

Anduri vabakaigureziimi allesjaanud aeg:
* Poordloenduse taimer GPS-signaal kadumise korral,

mis kuvatakse sekundites.
Vasakpoolse anduri pinge

* Anduri puhkeasendi pinge
2,5 volti.

Parempoolse anduri pinge

* Anduri puhkeasendi pinge
volti.

Kalibreeri andurit
Kaliibrimise olek

¢ Kalibreeritud
* Kalibreerimata

peab olema vaiksem Kkui

peab olema suurem kui 2,5

BA31779,00001F4 -21-21JUL11-1/1
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Reaandurite puhastamine

Reaandurite puhastamine

AETTEVAATUST: Liilitage mootor VALJA,
rakendage seisupidur ja eemaldage siiiitevoti.

Tdstke heeder lles ja langetage turvatokis (A)
hidrosilindri vardale.

Reaandurite puhtust tuleb kontrollida kord paevas. Kui
anduritele on kogunenud koristusprahti, voib see takistada
vaba liikumist ja hairida ststeemi t66d. Reaandurite
puhastamiseks eemaldage anduritelt ja nende Umbrusest
koristuspraht. Veenduge, et andurid liiguvad vabalt ja
takistamatult.

TS696 —UN—21SEP89

Kord aastas tuleb kontrollida andurite pukse ja volle liigse
kulumise tuvastamiseks. Vajaduse korral asendage.

A—Turvatokis

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -21-11NOV08-1/1
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Tehnilised andmed

EU vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

Allnimetatud isik tdendab jargmist
Toode: AutoTrac™ RowSense™

vastab jargmiste direktiivide kdikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

Direktiiv Number Toéendamise meetod

Elektromagnetilise Uhilduvuse direktiiv 2004/108/EU Isesertifitseerimine vastavalt direktiivi Il lisale

Tehnilise toimiku taitmiseks volitatud Euroopa Uhenduses asuva isiku nimi ja aadress:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Saksamaa D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Deklareerimise koht: Kaiserslautern, Nimi: Aaron Senneff
Saksamaa
Deklareerimise kuupdev: 29. juuli 2011 Ametinimetus: Engineering Manager, John Deere Intelligent

Solutions Group

Tootmisiiksus: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

BA31779,000024E -21-05AUG11-1/1
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Tehnilised andmed
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Indeks

Lehekiilg
Lehekiilg
A
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A-punkti maaramisnupp
SIFQE rAAA ... 35-2 K
AB-kdverad
Nupp Eemalda ... 45-2 Kalibreerimine
NUPP UUS .o 45-2 Diagnostika .........ooocvieiiiiiii 75-1
PauSINUPP ...t 45-2 Reaandurid ..o 25-1
Praeguse AB-kbvera rippmenii........ccccccccvvveereennn. 45-2 Kaliibrimine
Punkti A laiuskraad ...........ccccceeeeiiiiiiiieeiiieeeeen 45-2 Reaandurid ..o 20-3
Punkti A pikkuskraad ..........ccccceviiiiiiiiee e 45-2 Keelarealeidja........ccccccveiviiciiiiiee e 40-3, 60-4
Rajavahe nuPP........cooeeiiiii e 45-2 Kohanduvad kurvid
Salvestamis-/stoppnupp.......ccccceeeevnuenrirniiiriirirnenns 45-2 AutoTraci reZiim ........ccoeevveeeiiiiiiiiieieeeeeee, 40-2
Segmentide arvu NUPP.......cccvveeeeeeeeieeee e 45-2 DokumentatsioonireZiim...........ccccceeccvverreeeiicvieeennn. 40-2
AKLIVEEriMINe ... 15-1 Kasitsi salvestamine ... 40-2
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AutoTraci reZiim Kohanduvad Kurvid ..........cccccooomiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee 40-2
Kohanduvad Kurvid ............cccceeeniiiiiieee i 40-2
L
B
Luba realeidja.........cccoceveiiiiiiiiec e 40-3, 60-4
B-punkti maaramisnupp
SIrge rada ....ooeeeiie e 35-2 M
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Ringikujuline rada ..........ccooociieiiiii 50-2
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AB-KBVErad .......ccviiiiiiiiie e 45-2
| Ringikujuline rada ..........ccocciieee i 50-2
Sirge rada .....ooooeiiee e 35-2
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i IFE rada ....cooiiiiiiit e -
REBANAUT oottt B0 UG 15-1
J o
T e 20-1, 252 Oletatay fida .......o.cooooircsseciscsrr 20-1, 25-2
Jatkamisnupp
YT T30 10-1 P
NUPD 3 e 10-1 )
Real navigeerimisreZiim........ccccccoeeuvveeeeeiiiciienneeenn, 10-1 Pausinupp
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Jatkub jargmisel lehekiiljel
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Indeks
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Pinged Ringikujuline rada
Reaandurid .............ccoooiiiiiiiis 20-3, 25-1 Meetodi rippmenUu .............evvveevvvreriieiiieieeeeeeeeeeeenn. 50-2
Praeguse 0-raja rippmenii Nupp Eemalda........ccccoeeeiiiiee e, 50-2
SIrge rada ....ooeeeiiee e 35-2 NUPDP UUS -t 50-2
Praeguse AB-kdvera rippmeniu Praeguse ringi rippmenuil.......c.c.coocvvveeeeeeeiiineeeenn. 50-2
AB-KBVErad .........oeviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e 45-2 Punkti A laiuskraad ...........cccooeeiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee 50-2
Praeguse ringi rippmeniu Punkti A pikkuskraad ..........ccccccoviiiiiinni e, 50-2
Ringikujuline rada ...........ccoccovvieei i 50-2 Rajavahe nupp......ccceeeie e 50-2
Puhastamine
Reaandurid ... 80-1 S
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AB-KOVErad .......cevviiiiiiiiiiieeeieeeeeeeee e 45-2 Sa]vestamis_/stoppnupp
Ringikujuling rada ..o 50-2  AB-KBOVEIAd ......ooivieiiciii s 45-2
Sirge (=0 b= [T 35-2 Seadistamine
Punkti A pikkuskraad JAtKAMISNUDD ....vvveeeeeeeee e 10-1
AB-KOVErad ........oovviieiiiiiiiiiee e 45-2  Seadistus
Ringikujuline rada ... 50-2 SIFGE FAUA ... 35-2
Sirge FAAA .. 35-2 Segmentide arvu nupp
POllUjactid .......ccccuvveeieeeecceee e 20-1, 25-2 AB-KBVErad ..o 45-2
Pélluotsa poore ........................................................... 30-2 Signaa| on kadunud
Reaandur..........oooiiiiiiiii e 30-1
R Sirge rada
A-punkti MAAramisnupp ........ccceeviriviieeneeeeniieeeeenn 35-2
Raja valjalangemine ...........ccccceeeiviiiiiiee e 35-3 B-punkti maaramisnupp.......ccccceeviiciiiiene e, 35-2
Rajavahe nupp Meetodi rippmeniU ........coocueeeiiiiiiiiiiee e 35-2
AB-KOVErad ..........ooeviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e, 45-2 Nupp Eemalda...........cccccvvmmiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee 35-2
Ringikujuline rada ..........cccoccoviiee e 50-2 NUPP UUS ..ot 35-2
Sirge rada ....cc.ooevueiiiiie e 35-2 Praeguse 0-raja rippmeniu .........ccccoecveeenieeeennnen. 35-2
Reaandur Punkti A laiuskraad ...........ccccccveeiiiciiiiene e, 35-2
100 o] o 30-1 Punkti A pikkuskraad ...........ccccvveeeiiiiiiiiieeiiieeeeeee. 35-2
INStallitud.....oeeeiee 30-1 Rajavahe nupp......cc.eeeviiiii e 35-2
(011 (0 o TU] o o F PR 10-1 SUUNG..coiii e e 35-2
Signaal on kadunud ...........coeociiiiiiiii e 30-1  SSU e 10-1
TOOtab GPS-iga ...ccvveiiiiiiiiiiii et 30-1  Suund
Reaanduri signaali kadumine ............cccccoovcviiieeeeennnns 35-3 SIrge rada ......cevvveeiiiiiiiee e 35-2
Reaandurid Sisteemi lubamine .........ccccoocoiiiiii e 10-1
Kalibreerimine ........ccccccveeiiiiiiiee e 25-1
Kalibrimine ... 20-3 Vv
Pinged.......oooiiieieee e 20-3, 25-1
Puhastaming.........ccccccoviiiiiiiiie e 80-1  Varte joondus
Raja valjalangemine.............c.oooiiii, 35-3 Reaandurid ............ccccoeveeeveeeeeceeeeeeeeeeeeaae 20-1, 25-2
Varte jooNduS ... 20-1,25-2 ViiVIfUSBEQ .....c.vveeeeeeeeeeeeeeeseeeeeee e 10-1
ViiVItUS@EG. .. e e 10-1
Reajuhik U
Diagnostika .........ccccvvveeiieiii 75-1
JOONAUS ... 20-1, 25-2 4.
Nihke seadistamine. ... 20-1 25-2 URIIAUVUS ... 15-1
Real navigeerimisreziim
JAtKamIiSNUPP ......eeviiiiii 10-1
Realeidja
RS = - 60-4
Keelamine ..........ooouiiiiiiiiiiiiee e 40-3
LUD@ e 60-4
LUubamineg .......oooiiiiiiiii e 40-3
Reasisestusreziim
JAtKamMISNUPP ....vvvieiie e 10-1
Rikkeotsing
Diagnostikakuva..........cccccooiiiiiiiiii e, 75-1
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Saadaolev John Deere’i tehniline kirjandus

Tehniline informatsioon

Tehnilist informatsiooni saab osta John Deere'lt. b ""%
Publikatsioonid on kattesaadavad trikituna voi | =3
CD-formaadis. :' e el
Tellimusi saab teha, kasutades (iht jargmistest: : Le 4&;5 ) «'E' e
* John Deeréi tehnilise informatsiooni pood: B O B e Z

www.JohnDeere.com/TechinfoStore | &% : | ’f
* Helistades 1-800-522-7448 %%; z
* P6orduge John Deere’i esindaja poole PR, z
Voéimalik on saada jargmist informatsiooni: e
VARUOSADE KATALOOGIS on kirjas teie masinale
sobivad varuosad koos lahtivdetud vaatega, mis hdlbustab
Oige varuosa kindlakstegemist. Samuti on see kasulik
lahtivétmisel ja kokkupanemisel. DX SERVLIT 24.07DEC16.1/4
KASUTUSJUHEDID sisaldavad informatsiooni ohutuse,
kasutamise, korrashoiu ja hooldamise kohta. I :

T =T

#
e

TS191 —UN—O02DEC88

DX,SERVLIT -21-07DEC16-2/4

TEHNILISED TEATMIKUD, kus on toodud teie masina
hooldamisega seotud informatsioon. Need sisaldavad
tehnilisi andmeid, pilte kokkupaneku ja lahtivétmise
kohta, hidrodli vooluskeeme ja juhtmestiku skeeme.
Mdnede toodete kohta on eraldi kdsiraamatud remondi
ja diagnostika informatsiooniga. Ménede komponentide
kohta, nagu mootorid, on saadaval eraldi tehnilised
teatmikud.

TS224 —UN—17JAN89

Jatkub jargmisel lehekiiljel DX,SERVLIT -21-07DEC16-3/4
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Saadaolev John Deere’i tehniline kirjandus

HARIDUSLIK OPPEKURSUS, mis koosneb viiest
kdikehdlmavast raamatuseeriast, milles on detailne
p&hiinformatsioon, séltumata tootjast:

* Agricultural Primer seeria kasitleb talupidamise ja
karjakasvatuse tehnoloogiaid.

* Farm Business Management seeria kasitleb "paris
elust” voetud probleeme ning pakub praktilisi lahendusi
turunduse, finantseerimise ja seadmete valiku ning
vastavuse tagamise valdkonnas.

* Hooldamise pohialused naitavad, kuidas oma
maastikumasinaid remontida ja hooldada.

* Masina kasutamise pdhialused selgitavad masina
vbimalusi ja seadistamist, kuidas masina tootlikkust
suurendada ja kuidas valtida mittevajalikke toiminguid
pollul.

* Kompaktseadmete pdhialused annavad juhised kuni
40 kaitusvolli hobujduga varustuse remontimiseks ja
hoolduseks.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS

TS1663 —UN—100CT97

DX,SERVLIT -21-07DEC16-4/4
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John Deere’i teenindus hoiab teie masina tookorras

John Deere on Teie teenistuses
KLIENDIRAHULOLU on John Deere jaoks oluline.

Meie esindused pingutavad selle nimel, et varuosad ja
teenindus jouaksid teieni digeaegselt ja efektiivselt:

—Hooldus ja varuosad teie seadmetele.

—Koolitatud hooldustehnikud ja vajalikud diagnostika ning
remondivahendid teie seadmete hooldamiseks.

PROBLEEMILAHENDUSPROTSESS KLIENDIRAHU-
LOLU TAGAMISEKS

John Deere esindaja tagab puhendunult teie seadmele
tugiteenuse ja mis tahes probleemi lahendamise.

1. Esindusega Uhenduse vdtmisel pange valmis jargmine
informatsioon:

—Masina mudel ja toote-identifikatsiooninumber
—Ostmise kuupaev
—Probleemi olemus

2. Arutage probleemi esinduse hooldusjuhiga.

TS201 —UN—15APR13

3. Kui probleemi ei dnnestu lahendada, selgitage

probleemi esinduse juhile ning paluge abi.

4. Kui probleem pusib ja seda esinduses ei
suudeta lahendada, siis paluge abi saamiseks
esindajal Uhendust vétta John Deere'ga. Vi votke
Uhendust kleinditeeninduskeskusega Ag Customer
Assistance Center telefonil 1-866-99DEERE
(866-993-3373) vdi saatke meile e-mail aadressil

www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -21-02APR02-1/1
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John Deere’i teenindus hoiab teie masina té66korras
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John Deere’i teenindus hoiab teie masina té6korras
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