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Sissejuhatus

Eessona Ules, et seadme varguse korral selle otsimist lihtsustada.
. . .- Neid numbreid on vaja ka John Deere’i edasimudjal,

Taname, et ostsite John Deere'i toote. kui tellite varuosasid. Hoidke identifikatsiooninumbrite

LUGEGE KAESOLEV KASUTUSJUHEND varukoopiat masinast ja seadmest eemal.

tahelepanelikult 1abi, et 6ppida seadet digesti kasutama GARANTII on osa John Deere’i klienditoest neile

ja hooldama. Vastasel korral vbite ennast vigastada voi kes kasutavad ja hooldavad masinat selles juhendis

pOhjustada masina kahjustuse. See kasutusjuhend ning  ggijtatud nduete jargi. Garantiitingimused on selgitatud

ohutusmargid seadmel vdivad olla saadaval ka muudes garantiitunnistuses v&i teatises, mille pidite saama

keeltes. (Nende tellimiseks poérduda John Deere’i edasimiiijalt

volitatud esindaja poole.) |
tii kindlust t John D toet

SEDA KASUTUSJUHENDIT TULEB lugeda teie seadme oo Jarantil kindlustab, et John Deere toetab oma

tooteid defektide ilmnemisel garantiiperioodi jooksul.

lahutamatuks osaks ning see peab olema seadmega Méningatel juhtudel pakub John Deere ka tiiendusi
kaasas, kui te selle edasi mudite. pdllul, tihti kliendi jaoks tasuta ja seda isegi siis, kui toote
MOOTEANDMED on selles juhendis antud nii garantiiperiood on |6ppenud. Kui masinat on kasutatud
meeterméddustikus kui ka USA-s kasutusel olevas valesti v6i seda on muudetud jdudluse muutmiseks tehase
moodustikus. Kasutage ainult sobivaid varuosi ja tehnilistes andmetes esitatud vaartusi Uletades, katkeb
kinnitusdetaile. Meeter- ja tollmdddus kinnitusdetailid garantiiperiood ja modifikatsioonide lisamine.

voivad vajada erinevaid, meeter- voi tollm6ddus Kui te ei ole selle seadme esimene omanik, siis on
mutrivétmeid. teie enda huvides teatada seerianumber John Deere'i
PAREM JA VASAK kiilg lahtuvad masina v&i tédseadise esindajale. See hdlbustab teie teavitamist John Deere'i
edasiliikumise suunast. tooteuuendustest ja muudest asjakohastest teemadest.

KIRJUTAGE TOOTE IDENTIFIKATSIOONINUMBRID
(P.I.N.) kasutusjuhendisse. Markige kdik numbrid tapselt

Seerianumber:

JS56696,0000C4C -21-26JUN15-1/1

John Deere'i tehniliste juhendite pood

MARKUS: Kéesolev dokument ei pruugi téielikult kajastada toote funktsionaalsust véimalike muudatuste tegemise tottu pérast
dokumendi triikkimist. Enne kasutamist lugege uusimat kasutusjuhendit. Koopia saamiseks pé6rduge edasimiilija poole
vOi kiilastage aadressi www.deere.com ja kasutage otsingulinki "Search for Agricultural Equipment Operator's Manuals”
(pdllumajandusseadmete kasutusjuhendite otsing) ning leidke John Deere'i tehniliste juhendite pood.

CZ76372,000071F -21-20APR15-1/1
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Ohutus

Tundke hoiatusmarke

See mark hoiatab ohust. Nahes seda marki oma masinal
vOi kadesolevas juhendis, olge tahelepanelik véimaliku
vigastusohu suhtes.

Jargige soovitatud ettevaatusabindusid ja turvalisi
toovotteid.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -21-29SEP98-1/1

Tundke hoiatussonu

Hoiatusmarki taiendatakse sénadega OHT, HOIATUS
voi ETTEVAATUST. OHT tahistab kdige kérgema A OHT
ohuastmega kohti vdi piirkondi.

Hoiatusmargid OHT v6i HOIATUS asuvad spetsiifiliste
ohukohtade laheduses. Hoiatusmargid ETTEVAATUST
sisaldavad Uldisi ettevaatusabindusid. ETTEVAATUST A ETTEVAATUST

osutab ohutusjuhistele ka kdesolevas juhendis.
A TAHELEPANU

TS187 —21—30SEP88

DX,SIGNAL -21-03MAR93-1/1

Jargige ohutusjuhiseid

Lugege hoolikalt kéiki kdesolevas juhendis sisalduvaid
ohutusjuhiseid, samuti kdiki masinal olevaid hoiatussilte.
Hoidke hoiatussildid heas seisukorras. Asendage
puuduvad voi kahjustatud sildid. Jalgige, et uued koostud
ja varuosad oleksid varustatud kehtivate hoiatussiltidega.
Varuhoiatussilte saab John Deere esindajalt.

Teistelt tarnijatel saadud varuosade ja komponentide
kohta vdib olla tédiendavat ohutusinformatsiooni, mida ei
ole antud kasutusjuhendis valja toodud.

TS201 —UN—15APR13

Tutvuge masina kasitsemisega ja selle juhtimisseadiste
kasutamisega. Arge lubage kellelgi ilma instrueerimiseta
todtada.

Kui selle juhendi mdni osa ei ole Teile arusaadav ja Te

Hoidke masin téokorras. Lubamatud muudatused masina . AR g
vajate abi, pdérduge John Deere esindaja poole.

juures voivad kahjustada selle t66d ja/vdi ohutust ning
mojutada masina kasutusiga.
DX,READ -21-16JUN09-1/1
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Ohutus

Hooldage ohutult

Enne t60 alustamist tutvuge vastava hooldusprotseduu-
riga. Hoidke to6koht puhas ja kuiv.

Kunagi ei tohi maarida, hooldada ega reguleerida
liikuvat masinat. Hoidke kaed, jalad ja riided liikuvatest
ajamiosadest eemal. Roéhu langetamiseks liilitage kogu
toide vélja ja kaitage juhtimisseadiseid. Langetage
té6masin maapinnale. Jatke mootor seisma. Eemaldage
pealdliti voti. Laske masinal jahtuda.

Toestage kindlalt kdik masinaosad, mis hoolduseks Ules
tuleb tosta.

Hoidke kdik osad heas seisukorras ja nduetekohaselt
paigaldatuna. Kdrvaldage kahjustused koheselt.
Asendage kulunud véi purunenud osad. Eemaldage
maarde, &li voi prahi kogumid.

Liikurmasinatel Uhendage enne elektrisisteemide
regu-leerimist voi masina keevitamist lahti aku massijuhe

(-)-
Haakeriistadel katkestage enne elektrisisteemi

komponentide hooldamist v6i masina keevitamist
elektriline Ghendus traktoriga.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -21-17FEB99-1/1

Astmete ja kaepidemete 6ige kasutamine

Kukkumise valtimiseks olge masinale peale ja maha
minemisel ndoga masina poole. Sailitage alati 3-punktiline
kokkupuude astmete kdepidemete ja kasipuudega.

Olge eriti ettevaatlik poristes, lumistes ja niisketes
tingimustes. Hoidke astmed puhtad ning vabad méaardest
ja dlist. Arge kunagi hipake masinast valja. Arge kunagi
liikuvalt masinalt valjuge voi sinna sisenege.

T133468 —UN—15APR13

DX,WW,MOUNT -21-120CT11-1/1

05-2
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Ohutus

Kasitsege elektroonilisi komponente ja
krosnsteine ohutult

Seadmetele kinnitatavate elektrooniliste komponentide
paigaldamise ajal kukkumine vdib pdhjustada

tosiseid vigastusi. Kasutage kinnituskohale kergesti
ligipdasemiseks redelit voi platvormi. Kasutage tugevat ja
turvalist jalgealust ning kdepidemeid. Arge paigaldage ega
eemaldage komponente margades voi jaistes tingimustes.

RTK baasjaama paigaldamiseks voi hooldamiseks tornis
vdi mdnes muus kdrges kohas kasutage litsenseeritud
ronijat.

Seadmel kasutatava GPS vastuvétja antenni
paigaldamiseks voi hooldamiseks kasutage digeid
tostetehnikaid ning kasutage sobivaid kaitsevahendeid.
Antenn on raske ja seda on ebamugav kasitseda. Kui

TS249 —UN—23AUG88

kinnituskohta ei paase maapinnalt voéi hooldusplatvormilt,
laheb vaja kahte inimest.

DX,WW,RECEIVER -21-24AUG10-1/1

Elektroonilise ekraani dige kasutamine

Elektroonilised ekraanid on lisaseadmed, mis on
mdeldud juhi abistamiseks té6operatsioonide sooritamisel
pollul, mugavuse suurendamiseks ning meelelahutuse
pakkumiseks. Ekraanid on vaga mitmekilgse
funktsionaalsusega. Peamiselt on nad masina

susteemi erinevate rakenduste jaoks, aga neid saab
kasutada ka koos teiste lisaseadmetega, nagu naiteks
kaasaskantavate elektrooniliste seadmetega.

Lisaseade on mis tahes seade, mis pole masina
pohiotstarbel kasutamiseks ilmtingimata vajalik. Masina
ohutu kasutamise ja juhtimise eest vastutab alati juht.

Masinaga tootamisel tuleb vigastuste valtimiseks teha
jargmist.

* Paigaldage ekraan vastavalt juhistele. Veenduge,
et ekraan oleks korralikult kinnitatud ja ei segaks
juhi vaatevalja voi ei puutuks kokku masina
juhtimisseadmetega.

* Arge laske ekraanil oma tahelepanu hajutada. Olge
valvas. Jalgige masinat ja Umbrust.

* Masinaga soéitmise ajal ei tohi muuta satteid ega
kasutada Uksikasjalikke funktsioone. Enne selliste
toimingute tegemist parkige masin ohutus kohas.

* Heli ei tohi olla nii vali, et te ei kuule liikluses toimuvat ja
alarmsoidukeid.

Ohutuse huvides voib ekraani teatud funktsioonide
kasutamine olla piiratud (v.a paigalseisul ja/voi
parkasendis). Selle ohutusnéude eiramine véib minna
vastuollu kohaldatava digusaktiga ning pohjustada
kahjustusi ja raskeid voi surmavaid vigastusi.

Kasutage Uksnes saadaolevaid ekraanifunktsioone, kui
tagatud on ohutus ja jargitakse olemasolevaid juhiseid.
Mis tahes lisaseadme kasutamisel jargige alati ohutu

soitmise reegleid, kohalikke seadusi ning liikluseeskirju.

DX,ELEC,DISPLAY -21-13JAN15-1/1

05-3
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Ohutus

Juhtsiisteemide turvaline kdsitsemine

Arge kasutage navigeerimissisteeme séiduteedel.
Enne soiduteele soitmist tuleb navigeerimissiisteemid
alati valja lUlitada (keelata). Arge Uritage lUlitada
navigeerimissusteemi sisse (aktiveerida) soiduteel
transportimise ajal.

Navigeerimissusteem on mdeldud operaatorile abiks
masinate efektiivsemal juhtimisel pdllul. Masina teekonna
eest vastutab alati juht. Navigeerimissusteemid ei tuvasta
ega valdi automaatselt kokkupdrkeid takistuste v6i muude
masinatega.

Navigeerimissusteemid on rakendused, mis
automatiseerivad masina roolimist. Siia kuuluvad (kuid ei
pruugi nendega piirduda): AutoTrac™, iGuide™, iTEC™
Pro, AutoTrac™ Universal (ATU), RowSense™ ja masina
sunkroonimine.

Juhi ja korvalseisjate vigastuste valtimiseks pidage
meeles jargmist.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
iGuide on Deere & Company kaubamérk
iTEC on Deere & Company kaubamérk
RowSense on Deere & Company kaubamérk

* Kunagi ei tohi minna liikuvale masinale ega sellelt maha
tulla.

¢ Kontrollige, kas masin, tddseadis ja navigeerimissus-
teem on digesti seadistatud.

- Kontrollige, kas iTEC™ Prod kasutades on piirid
tapselt maaratletud.

- Kui kasutate masina slinkroonimist, veenduge, et
jarelsaitja 16pp-punkt on kalibreeritud nii, et masinate
vahele jaab piisav vahemaa.

* Olge valvas ning jalgige Gimbrust.

¢ Kui on vaja valtida ohte pdllul, kdrvalisi isikuid,
seadmeid voi muid takistusi, votke juhtimine Ule.

* | 6petage masina kasutamine, kui halb nahtavus
raskendab masina kasutamist voi teel asuvate inimeste
ja takistuste markamist.

* Arvestage masina kiiruse valikul pdllutingimusi,
nahtavust ja masina konfiguratsiooni.

JS56696,0000ABC -21-02DEC13-1/1

Kasutage turvavood nouetekohaselt

Valtige masina imberminekust tingitud raskeid voi
eluohtlikke vigastusi.

See masin on varustatud kaitsetarindiga (ROPS).
Kaitsetarindiga ROPS té6tamisel kasutage turvavéod.

* Hoidke kinnituskeelest kinni ning tdmmake turvavéd
ule kere.

* Sisestage kinnituskeel pandlasse. Kuulake, et kaiks
kldpsatus.

e Tommake turvavood kinnituskeelest, et veenduda, kas
turvavod on kindlat kinni.

¢ Asetage turvavoo Ule puusade.

Kui kinnitusdetailid, pannal, voo voi inertstdkesti on
vigastatud, vahetage kogu turvavoo valja.

Kontrollige turvavodd ja selle kinnitusdetaile vahemalt
kord aastas. Po&o6rake tdhelepanu 16dvenenud
kinnitusdetailidele ja vd6 vigastustele, nagu sisseldiked,

TS1729 —UN—24MAY13

narmendamine, Glemaarane vdi ebaloomulik kulumine,
varvuse muutus v6i hdérdunud kohad. Osade
asendamisel kasutage (ksnes teie masina jaoks
ettenahtud osi. P66rduge John Deere esindaja poole.

DX,ROPS1 -21-22AUG13-1/1

Kasutage AutoTrac juhtiiksust ainult heakskiidetud masinatel

Kasutage AutoTrac juhtiksust ainult masinatel, millel see
on lubatud - heaks kiidetud masinate nimekirja leiate
aadressilt www.StellarSupport.Deere.com.

Kui valitakse aktiivsusmonitor, jalgib AutoTrac juhtliksus
kasutaja tegevust iga seitsme minuti jarel. 15 sekundit

enne AutoTraci valjalllitumist antakse kasutajale
aegumishoiatus. Jatkamisnupu vajutamine lahtestab
aktiivsusmonitori taimeri.

JS56696,0000615 -21-14SEP11-1/1
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Ohutusmargid

Tuvastati automaatne navigatsioonisiisteem

See teade kuvatakse AutoTraciga sdidukite kaivitamisel.

Peallliti lahutab EH klapi voolu, et valtida AutoTraci
tahtmatut aktiveerimist. Pealilitit kasutage maanteedel
soitmiseks voi siis, kui juht ei soovi AutoTraci aktiveerida.

Veenduge, et AutoTrac on blokeeritud, milleks keerake

pealdliti valjalulitatud asendisse.

' AHoiaTus

Leiti automaatne
navigeerimissiisteem.
Navigeerimissiisteemi aktiveerimine
maanteel véib s&iduki juhitamatuks
muuta.

Tosiste dnnetuste viltimiseks
blokeerige navigeerimissdsteem
enne maanteele s&itmist.

1
l
| 4:54am E
L 1 L oK §
Automaatne navigatsioon
JS56696,0000A3B -21-14JUN11-1/1
Ratta liikumine AETTEVAATUST

See teade kuvatakse AutoTrac™ juhtiiksuse menius

etapi vastuse kontrollnupu valimisel.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

See test pShJjUustal ratta liikumise.
Vigastuste ennetamiseks wveenduge, =%
sfiduki Teel ei oleks
kdérvalsvaatajiaid, Keerake rooli vwii
vajutage pealllitic automaatse ratta
liikumise peatamiselks.

1:54am

i

Ratta liikumine

PC20272 —21—10FEB16

HC94949,000099E -21-29MAR16-1/1

Ratta liikumine

See teade kuvatakse tooriista valikuklahvi valimisel

AutoTrac™ kontrolleri menuis.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

A ETTEVAATUST

Thiendavad gseadistustestid viivad
péhjustada ratta liikumise.
Vigastuste ennetamiseks veenduge, =t
sdéiduki meel ei sleks
kfrvalevaatajaid, Keerake rosli w81
vajutage pealilitile misctahes ajal,
et peatada AUESMARENRE FATLA
liikumine.

1:56am

i

PC20271 —21—10FEB16

AL70325,00001A1 -21-14NOV14-1/1

10-1
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Ohutusmaérgid

Ratta liikumine

See teade kuvatakse parast teljevahe salvestamist.

3

ATE\HELEPANU O

Eﬂé.t\‘.'lv J..\.A.q\_lb aucomaacaslc. _

Veenduge, et chupiirckonnmas =i ole

htegi is=ikut.

ESS abil saate kaliibBrimise

tdhistcada. F

ESC| .

o
w
(2]
0
il
i}
il
<
©
[5¢]
N
N
O
'8

Hoiatusmargid

HC94949,00009A2 -21-01APR16-1/1
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Normatiiv- ja vastavusteave

EL-i vastavusdeklaratsioon

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.
Allakirjutanu kinnitab kaesolevaga, et
Toote nimetus: John Deere AutoTrac™ Reichhardt® juhtliksus

vastab jargmiste direktiivide kdikidele asjakohastele satetele ning olulistele nduetele:

DIREKTIIV Number SERTIFITSEERIMISE MEETOD
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Susteemi ulevaade

Toopohimote

AutoTrac™ juhtiksusReichhardt® on hadrauliline
juhtimissiisteem, mis on mdéeldud pakkuma
automatiseeritud juhendamist GreenStar™ ekraani ja
StarFire™ vastuvdtja kasutamisel. Masina eelnevalt
maaratud juhendamispiiride sees hoidmiseks saadab
juhtiiksus GreenStar™ ekraani, StarFire™ vastuvétja
ja rooli nurgaanduri sisendite andmete aluse koostatud

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk
GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk
StarFire on Deere & Company kaubamérk

kohandused roolimisklapile. Ststeem kasutab John
Deere'i ja Reichhardt® tark- ja riistvara. Slsteem
suudab kasutada tehases paigaldatud elektrohtdraulilisi
klappe, rooli nurgaandureid ja juhtimise sisendseadmeid.
Kui juhtliksus on paigaldatud, kasutatakse slsteemi
kalibreerimiseks ja juhendamise seadistamiseks
GreenStar™ ekraani.

HC94949,000098A -21-02MAR16-1/1

AutoTrac™ Reichhardt® nouded

Riistvara:

® GreenStar™ 2 1800 ekraan vdi GreenStar™ 3 2630
ekraan

e StarFire™ 3000 vastuvotja

¢ Reichhardt® roolikontroller

* Rooli sisendseade

¢ Elektrohidrauliline klapp

GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk
StarFire on Deere & Company kaubamérk
Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

* Rataste p6érdenurga andur
* Jatkamisnupp
* Pealliliti
* |stmeldliti (kui istmelliti on varustuse hulka valitud)
- Osadel masinatel kasutatakse istmellliti asemel
ukselulitit.

Tarkvara:

* AutoTrac™ aktiveerimine ekraanil

HC94949,000098B -21-13APR16-1/1

AutoTrac™ tapsus

TAHTIS: John Deere'i AutoTrac™ siisteem tugineb
globaalsel positsioneerimissiisteemil (GPS),
vorgul, mida haldab USA valitsus, kes
vastutab ainsana selle téapsuse ja korrasoleku
eest. Siisteemile mojuvad muudatused,
mis voivad moéjutada koigi GPS seadmete
tapsust ja tookvaliteeti.

Uldine AutoTrac™ siisteemi tdpsus sdltub paljudest
teguritest.

AutoTrac™ slsteemi tapsus = signaali tapsus + sdiduki
seadistus + tdoseadise seadistus + pdllu ja mulla
tingimused.

Vaga oluline on pidada meeles jargmist:

* Vastuvétja peab kaivitamisel Iabima soojendusperioodi.
* Masin peab olema tapselt seadistatud (naiteks
lisaraskuste kasutamine vastavalt juhendile).

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

* Mehaaniline roolislisteem peab olema heas seisukorras
(minimaalse roolildtkuga roolimine).

* Tooseadis peab olema seadistatud korralikuks t66ks
(kuluvad osad nagu seemendid, kdpad ja vaalutid
peavad olema heas t66korras ja digete vahedega).

* Tehke endale selgeks, kuidas pollu ja pinnase
tingimused susteemi mdjutavad (kobe pinnas vajab
rohkem roolimist kui tihke pinnas, aga tihke pinnas voib
pbhjustada koormuse ebaiihtlust).

TAHTIS: Ehkki AutoTrac™ siisteemi saab aktiveerida
parast SF2 (v6i SF1, kui kasutusel on
AutoTrac™ SF1 aktiveerimine) parandussignaali
kinnitamist, voib siisteemi tapsus parast selle
sisseliilitamist veel suureneda.

AutoTrac™ SF2 aktiveerimine toimub SF1, SF2, voi RTK
signaali abil.

AutoTrac™ SF1 aktiveerimine toimub ainult SF1 signaali
abil.

RW00482,000054E -21-060CT15-1/1
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Valikuklahvi kirjeldus

StarFire™ vastuvétja — StarFire™ nupp

* \Vahekaart Teave — vaadake Uldist StarFire™ ha

globaalse positsioneerimissiisteemi (GPS) teavet.

¢ Vahekaart Seadistused — seadistage StarFire™

aluse asukoht, kdrgus, optimeerige selle varjutamist,
SF2 taandust, sissellilitusaega parast valjalilitust ja
kalibreerige maastiku kompenseerimismoodul (TCM).

* Vahekaart Aktiveerimised — sisestage StarFire™
vastuvdtja aktiveerimiskoodid.

¢ Vahekaart Jadaport — seadistage vdi muute jadapordi

seadeid.

StarFire on Deere & Company kaubamérk

PC21154 —UN—11MAY 15

StarFire™ nupp

RW00482,00004F5 -21-04MAY16-1/1

GreenStar™ — navigatsiooni valikuklahv

* VVahekaart Vaade — vaadake kaarti, valige raja

nimi, muutke roolitundlikkust, vaadake AutoTrac™

sektordiagrammi vai lUlitage AutoTrac™ roolimine sisse

ja valja.
¢ Vahekaart Navigatsiooniseaded — seadistage
jalgimisreziim, Uldised navigatsiooniseaded, raja

seaded, AutoTrac™-i taiustatud seaded ja valgusriba

seaded.
¢ Vahekaart Rajaseadete nihutamine — seadistage
rajaseade nihutus ja lilitage see sisse voi valja.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC21148 —UN—11MAY 15

¥

Guidance

Navigeerimisklahv

RW00482,00004F4 -21-29JUL15-1/1

AutoTrac™ juhtilksuse menuiinupp

¢ Kalibreerimine
® Seisukorra test

PC22401 —UN—O01APR16

Mendiiinupp

HC94949,00009AD -21-01APR16-1/1
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Komponentide ulevaade

GreenStar™ ekraan

Operaator saab GreenStar™ ekraani kasutajaliidest
kasutada jargmiste toimingute sooritamiseks.

* Siisteemi komponentide seadistamiseks ning
kalibreerimiseks.

* Sisteemi joudluse jalgimiseks.

¢ Susteemi haalestamise Iabiviimiseks.

* Tarkvara programmeerimiseks.

¢ Diagnostikatestide tulemuste kuvamiseks.

GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk

PC13407 —UN—20APR11

e ——

GreenStar™ 3 2630 ekraan

HC94949,00006C8 -21-010CT15-1/

StarFire™ 3000 vastuvotja

StarFire™ 3000 vastuvotja kasutab navigatsioonisatel-
lite koos StarFire™ tapsussatelliitidega masina asukoha
ning likumissuuna maaramiseks. Integreeritud maastiku
kompensatsioonmoodul (TCM — Terrain Compensation
Module) kompenseerib masina asukohta ebatasasel
pinnasel. StarFire™ signaali aktiveerimine on vajalik
AutoTrac™-i kasutamiseks.

StarFire on Deere & Company kaubamérk

PC13406 —UN—20APR11

StarFire™ 3000 vastuvétja

AL70325,0000177 -21-06NOV14-1/

Reichhardt™ rooli juhtiiksus

Reichhardt® rooli juhtiiksus on elektrooniline juhtiksus
(ECU), mis talletab masina juhtimiseks kasutatavad
Reichhardt® rooliseadeid. Rooli juhtliksus suhtleb
ekraani ja vastuvotjaga, et juhtida masin operaatori
valitud navigatsioonijoontele GreenStar™ ekraani abil.
Roolikontroller on vajalik iga paigalduse korral.

Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk
GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk

PC22147 —UN—07MAR16

Reichhardt® rooli juhtiiksus

HC94949,0000992 -21-15MAR16-1/1
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Komponentide (levaade

Elektrohiidrauliline klapp juhtimiseks hiidrovedeliku voolu. Kui seadmele ei

igaldatud jaoturit teh It, tul igal .
Elektrohiidrauliline klapp vétab vastu signaali paigaldatud jaoturit tehase poolt, tuleb see paigaldada

AutoTrac™ Raven juhtiiksusest ja suunab masina
HC94949,00009AA -21-01APR16-1/1

Rooli sisendseade

MARKUS: Rooli sisendseade oleneb masina mudelist.

Rooli sisendseade on kas survemuundur vai roolikooder, 2
mis seirab operaatori poolt kasitsi lahutamist. Kui &
operaator rooli keerab, tuvastab seade survetipu, i
elektroonilise impulsi v6i muudab kooderi loendust. %l
Roolikontrollerisse saadetakse teade AutoTrac™ ©
lahutamiseks. 3
2
Survemuundur
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
AL70325,000017B -21-06NOV14-1/1
Jatkamisliiliti
3 3
o o
9 1
3 7
|
8 3
a . 8
Traktor Vaalurniiduk
A—Jiatkamisnupp
Jatkamisluliti on elektrooniline luliti, mida kasutatakse MARKUS: Jatkamisliliti ja selle asukoht olenevad

AutoTrac™ aktiveerimiseks parast stisteemi
sisselulitamist. Jatkamisluliti tuleb paigaldada, kui tehases
paigaldatud jatkamisliliti pole olemas.

masina mudelist.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

AL70325,000017C -21-06NOV14-1/1
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Komponentide lilevaade

Peallliti
MARKUS: Asukoht oleneb masinast ja operaatori
eelistustest.
Pealiilitit kasutatakse masina transportimisel. Kui liliti on 5
valjalllitatud asendis, ei anta elektrohtdraulilisele jaoturile &
voolu. Sellega tagatakse AutoTrac™ blokeerimine %'
teedel sbites voi siis, kui operaator ei soovi AutoTrac™-i [
aktiveerida. Lulitile viidatakse ka kui teereZiimile voi §
teelllitile. o
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
AL70325,000017D -21-12NOV14-1/1
Istmeliliti ja aktiivsusmonitor @
Istmelulitit kasutatakse juhi kohaloleku tuvastamiseks. CSS
Luliti Ghendatakse komponendi paigaldamisel masinaga < .
juhtmestiku kaudu. Kui istmeliiliti puudub, tuvastab Operator Detection Timeout
juhi kohalolekut aktiivsusmonitor. Osadel masinatel
kasutatakse istmeliliti asemel ukselilitit. The system has not detected any recent operator
activity. AutoTrac will disengage in:
Aktiivsusmonitor tuvastab juhi kohalolekut siis, kui
istmeluliti puudub vdi pole tddkorras. Kui juht pole
ekraaniga viimased seitse minutit tegelenud, ilmub
ekraanile hoiatus. Operaator kinnitab hoiatuse, et anda 15 seconds.
susteemile oma kohalolust teada. Press the Resume Switch or
. ; _ acknowledge this alarm to prevent
* Operaatori tuvastamise ajalopp disengagement.
Siisteem ei ole tuvastanud hiljuti operaatori poolt tehtud _
toiminguid. AutoTrac™ lUlitub valja: 3
15 sekundi jooksul. 1
|
Lahutamise valtimiseks vajutage jatkamislilitit voi votke - %
see alarm vastu. o

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

Kasutaja tuvastamise ajalopp

HC94949,00009C3 -21-13APR16-1/1
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Ulesseadmine-AutoTrac ™-Reichhardt®

GreenStar™ ekraani ning StarFire™
vastuvoétja tarkvara aktiveerimine

MARKUS: John Deere AutoTrac™ juhtiiksus vajab

roolimisabi jaoks aktiveeritud AutoTrac™ tarkvara.

GreenStar™ ekraan

GreenStar™ 3 2630 ekraanil tarkvara kuvamiseks voi

aktiveerimiseks valige:

1. Menud nupp

2. GreenStar™ nupp

3. GS3 nupp

4. Aktiveerimise vaheleht (A)

GreenStar™ 2 1800 ekraanil tarkvara kuvamiseks voi

aktiveerimiseks valige:
1. Menud nupp

2. GreenStar™ nupp
3. GreenStar™ nupp
4. Seadistuste nupp
5

Aktiveerimise nupp

A—Aktiveerimise vaheleht

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk

PC8663 —UN—29APR15

PC12685 —UN—29APR15

Mendiiinupp

GreenStar

GreenStar™-i nupp

PC12686 —UN—14JUL10

Klahv GS3

Selup ‘Surrrnany & Adtivations |

Serial Nurber: PCGU2 UAOOQOOO00

ﬂ i

Challenge Code: abcdefg
Confirmation Code: 1234
Component Status
AutoTrac SF2 Demo 150 hrs left
.' This software was activated on 03-29-2010 \/
PhotPro Denw 1450 hrs left
This software was activated on 03 29 2010 \/
iTEC Pro Demo 1650 hrs left
This software was acdivated on 05-23-2010 \/
iGuide Demo 150 hrs left
This software was adhated on 03-29-2010 \/
‘ AutoTrac RowSense GS30emo 150 hrs left
This software was activaied on 05 29 2010 \/

GreenStar™ ekraani aktiveerimine

Jétkub jargmisel lehekiiljel

PC20355 —UN—O01DEC14

HC94949,00009AF -21-04APR16-1/2
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

MARKUS: Kontrollige, et SF2, ning vastav litsents PCB663 —UN—29APR15
oleks aktiveeritud ja vastaks ettendhtud néuetele.
StarFire™ litsentsi v6i RTK aktiveerimiseks
pdérduge enda John Deere edasimdilija poole.

Mendtitinupp

StarFire™ 3000 vastuvétja PC13006 —UN—O05NOV14

Signaali StarFire™ 3000 vastuvdtjal vaatamiseks voi
aktiveerimiseks valige: StarFire

3000
1. Meniiii nupp “ Machine

¥ SN: 100733
StarFire™ nupp

StarFire™ nupp
PC21154 —UN—11MAY15

2
3. Peamine nupp
4

Aktiveerimise vaheleht (A)

A—Aktiveerimise vaheleht _

Peamine nupp

l(:\\ Serial
Infa | Setup | Activations | s
Activations Activation Code

SF1, SF2 Ready, RTK Enter

SF2 License Mo

SF2 End Date

StarFire SN 3285780000963

Activation / License Status Window

PC20332 —UN—01DEC14

StarFire™ vastuvétjia aktiveerimine

StarFire on Deere & Company kaubamérk
HC94949,00009AF -21-04APR16-2/2
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

StarFire™ korgus ja pikisuunaline asetus

StarFire™ korgus — sisestage StarFire™ vastuvotja
kdrgusvaartus. Kdrgust moéddetakse maapinnast kuni
kupli Glaosani.

StarFire™ pikisuund- Sisestage pikisuuna moot (kaugus
masina liikkumatust teljest kuni vastuvétjani). Fikseeritud
teljeks loetakse vaheltharimistraktori tagasilda.

A—Korgus B—Pikisuund

StarFire on Deere & Company kaubamérk

Liikumatu teljega masinad
(vaheltharimistraktorid)

PC8995 —UN—07MAR06

HC94949,00009B0 -21-04APR16-1/1

StarFire™ korguse ning pikisuunalise asetuse moéotude tabel

Kasutage jargnevat tabelit StarFire™ vastuvotja kdrguse
ning pikisuunalise asetuse maaramiseks.

StarFire™ korguse ning asetuse moéodud

Masin

Korgus

Pikisuund

StarFire on Deere & Company kaubamérk

HC94949,00008B6 -21-27JAN16-1/1

Lugege ning néustuge GreenStar™ ekraanil
oleva hoiatusega

TAHTIS: Kui AutoTrac™i siisteemiga varustatud
masina kaivitamisel seda kuva ei ilmu,
siis uuendage tarkvara veebilehelt
www.StellarSupport.com.

Iga kord kui AutoTrac™ slsteemiga varustatud masin
kaivitatakse, ilmub see kuva, et meenutada operaatorile
tema kohustusi juhtimissisteemi AutoTrac™ kasutamisel.

Juht peab enne jargmisele lehele likumist ekraani teatega
néustuma.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

AHoiatus

Leiti automaatne
navigeerimissiisteem.
Navigeerimissiisteemi aktiveerimine
maanteel véib sdiduki juhitamatuks
muuta.

Tosiste 6nnetuste valtimiseks
blokeerige navigeerimissdsteem
enne maanteele sSitmist.

E

4:54am

PC13157 —21—10FEB16

HC94949,000060C -21-20NOV14-1/1
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

Maastiku kompensatsioonimooduli (TCM) optimeerimine
PC8663 —UN—29APR15 PC13006 —UN—O5NOV14

StaxrFire

= i 3000
Machine
Mendidinupp B SN: 100733

StarFire™ nupp

Optimeerige TCM-i kalibreerimine, milleks lubage PC21154 —UN—11MAY15
inertsi mdoteliksusel (IMU) mdota kaldenurk (A) ja J—
lengerdusmaar (B) enne TCM-i kalibreerimist. f;_____;\!

o

1. Valige nupp Menud. -

2. Valige StarFire™ nupp.
3. Valige StarFire™ valikuklahv. © Starfire™ nupp
Serial
4. Valige teabe vahekaart (C). anfo “ Setp Actvations Port
5. Veenduge, et 3D asendireziim (D) on loonud SF1 Position Mode Accuracy (%)
signaali voi parema signaali. 3D RTK @ @
6. Soitke masinaga TCM-i optimeerimise mustris kaks 100
korda, et vdimaldada IMU-I lahtestuda. E S GPS Signal (%)

7. Lopetage TCM-i kalibreerimine. Lat () 41.5915161° 90
(Lisateavet leiate maastiku kompensatsioonimoodulist Lon (%) -93.6039335°

[TCMm].) Altitude (ft) 900,000 =F Sgnal (I
GPS Course (%) 180 _

GPS Speed (mph) 0.0 10.7

A—Kaldenurk C—Vahekaart Teave
B—Lengerdusmaar D—Asendireziim

Roll Angle () Pitch Angle (°) Yaw Rate (“fsec)
0.0

@ 0.0
Ak

TCM-i optimeerimisajami muster

StarFire on Deere & Company kaubamark

PC21396 —UN—27JUL15

PC21419 —UN—30JUL15

RW00482,0000525 -21-04MAY 16-1/1
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

Maapinna kompensatsiooni mooduli (TCM)
lilesseadmine

1. Valige nupp Menud.
2. Valige StarFire™ nupp.

3. Valige seadistamise vahekaart.

StarFire on Deere & Company kaubamérk

PC8663 —UN—29APR15

Menditinupp
PC13006 —UN—O5NOV14
StarFire
2000
“ Machine
'SN: 100733

StarFire™ nupp

I Setup

Seadistamise vahekaart

PC20199 —UN—O5NOV14

HC94949,00009B2 -21-04APR16-1/1

Maapinna kompensatsioonimooduli (TCM)
kalibreerimine

TCM'i sisse voi valjalllitamiseks kasutage
sisse/valjalllitusnuppu (A). Kui TCM on valja lilitatud, ei
korrigeerita StarFire™ GPS-i teavet masina diinaamika
voi kalde korral. TCM lulitub vaikimisi toite sisselUlitamisel
vaikimisi sisse.
MARKUS: AutoTrac™ aktiveerimiseks peab TCM

olema sisse liilitatud.

TCM peab olema kalibreeritud, et vastuvotja saaks
maarata nullkraadise kaldenurga.

Enne kalibreerimist veenduge, et masin ning seadmed
on tookorras ning tooks valmis. Masin peab olema dige
ballastiga ning rehvid ettenahtud rdhuga. Langetage
haakeseade kalibreerimise ajaks tddasendile voimalikult
lahedale.

Kalibreerige TCM iga kord uuesti, kui vastuvotja
eemaldatakse masinalt voi kui TCM'i nurk on masina
suhtes muutunud. Muudatused TCM'i nurgas masina
suhtes voivad luua erinevuse ning jatta tooradade vahele
pideva vahe (B) voi kattuvuse (B). Selle péhjuseks voib
olla, et StarFire™ kinnitusklamber on nurga all, kabiin on
nurga all véi masina rehvide réhud on erinevad.

Nihke elimineerimiseks tuleb teha rekalibreerimine tasasel
pinnal, sdita piki rada pdllu teise serva ning siis sama rada

StarFire on Deere & Company kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

Jatkub jargmisel lehekiiljel

30 TCOM

On 0

Last
Calibration:

[ ==

= |
pu=ll

A—TCM-i sisse-/valjaliilitus-
nupp
B—Jata vahele

C—Ulekate

mooda tagasi. Kui masin ei jargi sama rada, siis modtke
nihke kaugus ja sisestage see tddseadise nihkesse.

PC19992 —UN—04SEP14

PC19993 —UN—O03SEP14

DK01672,000019E -21-14MAR16-1/2
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

Paigutage masin ning kalibreerige maapinna
kompensatsiooni moodul (TCM)

Ity
| o)

1

PC19995 —UN—O03SEP14

Ujuva esiteliega masinad

1. Peatage sdiduk tugeval tasasel pinnal taielikult (kabiin
ei kdigu).

Margistage telje asukoha markimise jaoks rehvide voi

roomikute asukoht pinnasel.

Vajutage kalibreerimisnuppu (A).

Valige ndustumisnupp. Kuvatakse kalibreerimise
protsessiriba, protsessi Idpetamisel see kaob.
Keerake so6idukit 180 kraadi, nii et see jaaks eelnevaga
vastassuunda. Veenduge, et rehvid oleksid digetes
asukohtades vastavalt fikseeritud voi ujuva esitelje
korral ning masin on taielikult seiskunud (kabiin ei
kodigu).

- Ujuva esisillaga masinate (mehhaanilise esiveoga),
ILS™ (séltumatu vedrustusega), TLS™ (Triple-Link
vedrustustega)), seadke rattad nii, et tagasild (A)
oleks samas kohas kui 2-punkti kalibreerimisel.

- Fikseeritud teljega rataste voi roomikutega séidukid
(roomiktraktorid, 47X0 ja 49X0 seeria pritsid, 9000
ja 9020 seeria ratastraktorid) — seadke rattad voi
roomikud nii, et kdandepunkt (C) oleks mdlema
suuna korral samas kohas.

Valige ndustumisnupp. Kuvatakse kalibreerimise
protsessiriba, protsessi Idpetamisel see kaob.
Seadistuste lehele naasemiseks vajutage
kinnitusnuppu. Kui kalibreerimine nurjus, kalibreerige
TCM uuesti.

ILS on ettevétte Deere & Company kaubamérk
TLS on ettevétte Deere & Company kaubamérk
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O s RZ \d J .
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4 el %)
| |
z
]
| |
A ©
Rl 3
i i o
| | O
i o
Fikseeritud esiteljega voi roomikutega masinad
30 TOM
- :
_/ Py
3
3
(®) .
7
3
(=2}
Last 2
Calibration: 4

PC22267 —UN—14MAR16

S

Kinnitusnupp

A—Kaliibreerimisnupp
B—Tagatelg

C—Masina kaindepunkt

DK01672,000019E -21-14MAR16-2/2
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

AutoTrac™ juhtilksus— Reichhardt®
peameniili

1. Valige AutoTrac™ juhtlksus (A).

A—AutoTrac™-i juhtiiksuse

nupp

PC22152 —UN—18FEB16

AutoTrac™-j juhtiiksuse nupp

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

HC94949,0000999 -21-23MAR16-1/3

2. Valige peamenuid nupp (A).

A—Peameniiii nupp

AutoTrac Controller

REICHHARDT

electronic + innovations

@| £

PC13831 —UN—O03AUG11

10:42am
L

Reichhardt® esileht

Jétkub jargmisel lehekiiljel

HC94949,0000999 -21-23MAR16-2/3
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

4
Main Menu Main Menu i<
Vi =
—
F
<+
Health Health || EETS
= U E. oire
ESC
© ©
® © OO,
Information s BSetup =
3 3
2 :
7 i)
N N
& [+5 ¢ (& [+])8
TAHTIS: Enne AutoTrac™ juhtiiksuse kalibreerimist Main Men | o
tutvuge juhistega. <«
Masina ning haakeseadmete voimalike i |
vigastuste vialtimiseks tuleb AutoTrac™ >
kalibreerimine teostada ilma haakeseadmeteta.
MARKUS: Kalibreerimise katkestamiseks vajutage ™
ESC nuppu (A). . [
G oonide s . | ©® ESC| .
Peameniii ikoonide sirvimiseks kasutage Edasi (B) ja &
Tagasi (C) nuppusid. Ll S g
2
A—ESC nupp G—Seisukorra test 3|
B—Edasi nupp H—OK nupp l Vhhem| I
C—Tagasi nupp I— Hailestus Ee——e——
D—Peameniiii nupp J— Diagnostika |ﬁ |; t = Q
E—Ligipaasukoodid K—Soiduki seaded
F—Andmed L— Juhtimissiisteemi lukk
HC94949,0000999 -21-23MAR16-3/3
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

Poordediameetri maaramine

MARKUS: StarFire™ |TC vastuvétia kasutamisel
on ké&sitsi mé6tmine ainus pbérdediameetri
mébtmise véimalus.

Masina péordediameetrit saab maarata kahel viisil.
Koverusraadiuse test

Kasutage masina poordediameetri mdaramiseks
seisukorra testi (A).

1. Valige Peameniul > Seisukorra test > OK.

2. Valige Kdverusraadiuse test (B) ja seejarel OK (C).
3. Valige Start (D).
4

Pddrake rool 16puni valja, ning soitke kuni raadius (E)
on stabiilne, ega muutu rohkem.

5. Poordediameetri saamiseks korrutage raadiuse
tulemus kahega.

6. Kirjutage p66ramissuund ja diameeter Ules.

7. Teisele poole poéramise diameetri mddtmiseks
korrake samme 3-6 vastassuunas.

A—Seisukorra testi ikoon
B—Koverusraadiuse test
C—OK nupp

D—Start nupp
E—Raadius

StarFire on Deere & Company kaubamérk

Al
Health Test © Rald|
a| | Health
Test —

®

Freq Curv | Closed
Resp Test Loop

ESC| o
:
<
Curvature Test %
=z
i
©
I 10:31 g
N
[y L e
Koverusraadiuse test
F—
Curvature Test @ Start
i Health | Curv
| : Test [ Test +
—
Curvature @Radlus
0,00 1/km 0,0 m
-221,75 1/km -4,5 m ESE e
<
s
)
Error |
5
-221,75 1/km -4,5 m ]
. <
305,03 % 6,6 kmh R S
& o
o

Koverusraadiuse test

HC94949,000099A -21-24MAR16-1/2

Kasitsi mootmine

1. Margistage alguspunkt (A) tagumise vasaku ratta
korval.

2. POdrake rool I16puni valja, soitke poolring.

3. Margistage 16pp-punkt (B) parempoolse tagaratta
korval.

4. Soditke ring 16puni.

Parem- vdi vasakpoolse pddrdediameetri
maaramiseks moodtke alg- ja 16pp-punkti vaheline
kaugus (C).

6. Kirjutage pd6ramissuund ja diameeter Ules.

7. Teisele poole poéramise diameetri mddtmiseks
korrake samme 1-6 vastassuunas.
A—Alguspunkt C—Poordediameeter
B—Lopp-punkt

PC22281 —UN—16MAR16

Péérdediameeter

HC94949,000099A -21-24MAR16-2/2
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt® ‘

AutoTrac™ juhtiiks_;use et My
kalibreerimine—Reichhardt®
Seadistusmeniiii ;
MARKUS: Kalibreerimiseks on vajalik suur, avatud ja
tasane pind, et kbik vajalikud sammud sooritada. -~
Kalibreerimistoiming tuleb enne AutoTrac™ "'T":';‘" lﬂ BL/ =
kasutamist edukalt ldbida. Kui rahuldavat tulemust e DIRG ESC o
ei saavutata, ei hakka AutoTrac™ t6ole. @ x
1. Soitke masinaga aeglaselt taisgaasil ligikaudu 2 kuni E
5 minutit, et hidrovedelik saavutaks td6temperatuuri 7
enne kalibreerimise alustamist. 10:44am 8
2. Valige seadistamise ikoon (A). En ] +E| O
3. Valige OK (B) Peamendili-Seadistamine
A—Seadistusikoon B—OK nupp
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
Jatkub jargmisel lehekiiljel HC94949,000099B -21-28MAR16-1/14
60-1 0 101316
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

Sisestage sdiduki kood.

MARKUS: Séiduki koodid leiate John Deere AutoTrac™

Juhtiiksuse Reichhardt® paigaldusjuhistest.
Lisateavet saate John Deere’i esindusest voi
kvalifitseeritud teenusepakkujalt.

Veenduge, et jatkamisnupp Reichhardt®'i
peajuhtmestikus on sissellilitatud asendis.

a. Liigutage marker (C) edasi ja tagasi nuppudega (A
ja B) soovitud vaartusele.

b. Vajutage OK nuppu (D), et muuta nupud Gmber
suurendamise ja vdhendamise nuppudeks.

c. Margistatud numbri muutmiseks kasutage vastavaid
nuppe.

d. Vajutage OK, suurendamise ja vahendamise
nupud muutuvad tagasi edasi ja tagasi likumise
nuppudeks.

e. Korrake samme A-D vastavalt vajadusele.

—h

Pérast soiduki koodi uuendamist, vajutage ja hoidke
OK nuppu all, kuni kostub helisignaal.

g. Liigutage marker valikule Salvesta fail, ning
vajutage OK nuppu.

A—Edasi nupp
B—Tagasi nupp

D—OK nupp
E—Salvesta fail

C—Soiduki koodi marker

Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk

Vehicle Code
[Sotne TYP
\ -&
Code:
-
11000000&@
©
14
<
=
<
1
1. Preas OK z
2. Change vehisle settings 3
3. Presas and hold OK A
B:4Tam =S}
For further information see Operators | N
HManual N
[ e
Séiduki kood
G
(D) <=
—>
dF====
«—
lnn]
o ]
©
©
<
=
3
1
z
1
8:53am §
&
B8
CEEL 1

Salvesta fail

HC94949,000099B -21-28MAR16-2/14

2. Mootke teljevahe.

Teljevahe tuleb igal masinal eraldi mé6ta. Kasutage
tapse tulemuse saamiseks mdddulinti.

a. Sisestage traktori teljevahe (A) suurendamise ja
vahendamise nuppudega (B ja C).

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (D).

A—Teljevahe vaartus
B—Suurendamise nupp

C—Vahendamise nupp
D—OK nupp

1.

Wheelbase

a1
0,54 vt =—(®)

Wheelbase

Enter the wheelbase of

u=ing the +/- buttons

Z.

Hold OK to save.

Wyour tragtor

©

+
T
e

ESC
et

©
i
<
=
©
|
z
=)
|
o
e}
N
N
N
$)
a

10:45am

TEL

Teljevahe

Jétkub jargmisel lehekiiljel

HC94949,000099B -21-28MAR16-3/14
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

AETTEVAATUST:
Esirattad pooravad automaatselt.

Vigastuste valtimiseks veenduge, et traktori
liikumistrajektooril ei oleks korvalisi isikuid.

Kalibreerimise katkestamiseks vajutage
ESC nuppu.

Moned jargnevad kalibreerimisetapid nduavad, et juht
kasutaks roolististeemi. Veenduge, et masina Umbrus on
vaba ja tasane.

Lugege hoiatusteade |abi, kalibreerimise jatkamiseks
valige OK nupp (A).

Kalibreerimise katkestamiseks vajutage ESC nuppu (B).

A—OK nupp B—ESC nupp

ACAUTION

Front wheels will turn
BUCSMATLICALLY .

TS PEEVENT 1RJUEY, enauece there ace
ne bystanders in the path of cthe
vehicle.

Peress the ESC Button TS cancel
calibrmction.

e}

10:35pm

PC13870 —UN—20JUL11

Ettevaatust

HC94949,000099B -21-28MAR16-4/14

3. Kalibreeri juhtiiksus automaatselt.

MARKUS: Veenduge, et esirattad saavad vabalt
mblemas suunas pddbrata.

Kui kalibreerimine on kéivitatud, muutub Start
nupp kalibreerimise ajaks Stop nupuks.

a. Kalibreerimise kaivitamiseks vajutage Start nuppu
(A).

b. Oodake kuni kalibreerimine on I6petatud.

A—Start nupp

Current electricity Controller

/|

<D 30s

Fress and hold Start to begin.

F
F
ESC

F

A

PC22156 —UN—22FEB16

Praegune juhtiiksus

Jatkub jargmisel lehekiiljel HC9494

9,000099B -21-28MAR16-5/14
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

4. Kalibreerige klapi vasak tundetustsoon.

Vasakpoolse klapi tundetustsooni kalibreerimine
nduab rataste vasakule p6éramist. Seadistage
vaartus kdige madalamale astmele, mille puhul ratta
likumine sujuvaks jaab.

MARKUS: Ainus véimalus rattalikumise peatamiseks
enne kalibreerimise 16ppemist, on ESC
nupu (B) vajutamine.

Roolimist saab juhtida rooliratta abil. Kui
rooliratas lahti lasta, jatkab kalibreerimissiisteem
vasakule pbéramist.

MARKUS: Kui test on kéivitatud, muutub Start
nupp OK nupuks.

a. Vajutage Start nuppu.

b. Seadistage suurendamise ja vahendamise
nuppudega (C ja D) vaartus kdige madalamale
astmele, mille puhul ratta liikumine sujuvaks jaab.

c. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu.

Valwve

V=

1. Press Starc.
2., Adiust this ©o The loWesST SeTTing
=hat gives smesth wheel mMeSisn usSing
=he +/- Buttons.

3. Hold OK to save.

Klapi vasak tundetustsoon

A—Start nupp
B—ESC nupp

C—Suurendamise nupp
D—Vahendamise nupp

PC22158 —UN—23MAR16

HC94949,000099B -21-28MAR16-6/14

5. Kalibreerige klapi parem tundetustsoon.

Parempoolse klapi tundetustsooni kalibreerimine
nduab rataste paremale podramist. Seadistage
vaartus kdige madalamale astmele, mille puhul ratta
likumine sujuvaks jaab.

MARKUS: Ainus véimalus rattaliikumise peatamiseks
enne kalibreerimise 16ppemist, on ESC
nupu (B) vajutamine.

Roolimist saab juhtida rooliratta abil. Kui
rooliratas lahti lasta, jétkab kalibreerimissiisteem
paremale p66ramist.

MARKUS: Kui test on kéivitatud, muutub Start
nupp OK nupuks.

a. Vajutage Start nuppu.

b. Seadistage suurendamise ja vahendamise
nuppudega (C ja D) vaartus kdige madalamale
astmele, mille puhul ratta likumine sujuvaks jaab.

c. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu.

Jétkub jargmisel lehekiiljel

Valve

't

OmA

1. Press= Start.
2. AdiuseT this To The lowest setting
chat gives smooth wheel moTion using
the +/- BULESAS.

F. Held OK te save.

Klapi parem tundetustsoon

A—Start nupp
B—Suurendamise nupp

C—Vahendamise nupp
D—ESC nupp

PC22157 —UN—16MAR16

HC94949,0000998B -21-28MAR16-7/14
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

6. Ratta pédrdenurga anduri vasaksuuna kalibreerimine

MARKUS: Kalibreerimise ajal tuleb rattad I6puni
vasakule péérata, vastasel juhul véib AutoTrac™
t66s torkeid tekkida.

a. Poorake rattad I6puni vasakule ja hoidke rooli selles
asendis.

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (A).

A—OK nupp

Wheel Angle Sensor

/ i i‘ l—o—'

Turn wheels To the lerft stop and hold
OK e Save.

ESC

8:51am

KL

PC22159 —UN—22FEB16

Ratta p6érdenurga anduri vasaksuuna kalibreerimine

HC94949,000099B -21-28MAR16-8/14

7. Ratta pdoérdenurga anduri keskasendi kalibreerimine

MARKUS: AutoTrac™-j toimimiseks tuleb péérdenurga
anduri keskasend tépselt kalibreerida. Joondage
masin sirgjooneliselt méne kaugelasuva objekti
suunas, soitke liihike vahemaa voimalikult sirgelt.

a. Hoidke rattaid sirgjooneliselt ja hoidke roolist kinni.

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (A).

A—OK nupp

Wheel Angle Sensor

A~ [ |11

E - <
ARlign wheels straight and hold OK To

SEVE .

ESC

8:51am

KL

PC22160 —UN—22FEB16

Ratta p6érdenurga keskasendi kalibreerimine

HC94949,000099B -21-28MAR16-9/14

8. Ratta pédrdenurga anduri paremsuuna kalibreerimine

MARKUS: Kalibreerimise ajal tuleb rattad I6puni
paremale pdérata, vastasel juhul véib AutoTrac™
t66s torkeid tekkida.

a. Poorake rattad I16puni paremale ja hoidke rooli
selles asendis.

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (A).

A—OK nupp

Jatkub jargmisel lehekiiljel

Wheel Angle Sensor

A~ [ |11
;E; AD: Q

Tugn wheels ©o the right sTtop and hold
TR e save.

ESC

8:5Zam

KL

PC22161 —UN—22FEB16

Ratta p6érdenurga parema vaéartuse kalibreerimine

HC94949,000099B -21-28MAR16-10/14
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

9. Roéhuanduri kalibreerimine
a. Veenduge, et mootor to6tab.

b. Arge rooli liigutage.

c. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (A).

A—OK nupp

1.

>

2.

EN

Pressure Sensor
/=

AD: Q0

Standby Pressurce

Make suce engine 15 rUNRLIng.
Den' e move The stesring wheel.

Hold OK To save.

ESC

TEL]

PC22162 —UN—22FEB16

RO6hk ootereziimil

HC94949,000099B -21-28MAR16-11/14

10. Sisestage vasaksuunaline pdordediameeter.

a. Sisestage eelnevalt méddetud vasaksuunaline
poordediameeter suurendamise ja vahendamise
nuppudega (A ja B).

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (C).

A—Suurendamise nupp
B—Vahendamise nupp

C—OK nupp

1.

Turning Diameter Left

ey

--> 32.81lFt

Turning Diameter Left

Measure minimum lerft Turnling

ALAMETEE .

>

.

EN

Enter diameser wWith +/= Buttons
Hold OK To save.

PC22195 —UN—24FEB16

(v ]

Traktori pé6rdediameeter - vasakule

HC94949,000099B -21-28MAR16-12/14

11. Sisestage paremsuunaline p6drdediameeter

a. Sisestage eelnevalt méddetud paremsuunaline
poordediameeter suurendamise ja vahendamise
nuppudega (A ja B).

b. Salvestamiseks vajutage ja hoidke OK nuppu (C).

A—Suurendamise nupp
B—Vahendamise nupp

C—OK nupp

1.

Turning Diameter Right

ey

--> 32.81lFt

Turning Diameter Right

Measure minimam right TUrning

ALAMETEE .

>

.

EN

Enter diameser wWith +/= Buttons
Hold OK To save.

TEL]

PC22164 —UN—22FEB16

Jatkub jargmisel lehekiiljel

Traktori pé66rdediameeter - paremale

HC94949,000099B -21-28MAR16-13/14
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Ulesseadmine—AutoTrac™-Reichhardt®

12. Kaliibrimisandmete salvestamine.
a. Liigutage marker valikule Salvesta fail (A).

b. Kaliibrimise I18puleviimiseks valige nupp OK (B).

A—Salvesta fail B—OK nupp

T W

Tt E

g:53am

(] *5]

PC22344 —UN—24MAR16

HC94949,000099B -21-28MAR16-14/14

Ebadnnestunud kalibreerimised
Kui kalibreerimisprobleem ei kao, kontrollige Teatekeskust.
Ebadnnestunud kalibreerimise pdhjuseks vdib olla:

* juhi poolt maaratud andmed on valed

® kalibreerimise I6puleviimiseks ei olnud piisavalt ruumi.

tuli peatuda
* takistuste valtimiseks keerati rooli

* ratta p6ordenurga andur (WAS) ei reageeri

¢ juhtklapp ei reageeri
® masina riistvaraviga.

HC94949,00000E7 -21-17AUG12-1/1
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GreenStar™ 3 2630 ekraani kasutamine

Navigeerimisjoone loomine FO8063 —UN—20APRIS

MARKUS: Juhised on algse navigeerimisjoone jaoks.
Kogu seadistamise juhendi jaoks vt GreenStar™
3 2630 ekraani kasutusjuhendit.

Menditinupp

PC12685 —UN—29APR15

1. Valige nupp Menud.

2. Valige GreenStar™-i nupp.

3. Valige navigatsiooninupp. GreenStar

GreenStar™-i nupp
PC21148 —UN—11MAY15

Navigeerimisklahv

GreenStar on ettevétte Deere & Company kaubamérk
HC94949,00009B5 -21-04APR16-1/3

Settings

Implement Guidance

= | ” | | |

Straight Track -~ Hone

| ¢ ¢
Ganaral Settings

4

Turn

w
P
8 s
2 70 w| 3
il . RTK &
5 i CarA [E==—x] |
: 1
©
= @R < |
. i |"“‘ 20,00041) Steer On 8
Navigeerimisseaded o
Navigeerimise kuva
A—Vahekaart Navigatsioonisat- B—Jargimisreziimi rippmeniii C—Vaate vahekaart
ted D—Nuliraja seadistamise nupp
4. Valige vahekaart Navigatsioonisatted (A). 7. Vajutage nuppu Maara rada 0 (D).
Valige jargimisreziim Sirge rada (B).
6. Valige vaate vaheleht (C).
Jatkub jargmisel lehekiiljel HC94949,00009B5 -21-04APR16-2/3
70A-1 101316
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GreenStar™ 3 2630 ekraani kasutamine

8. Valige nupp Uus (A).

9. Sisestage klahvistiku abil nullraja nimi. Nullraja
kinnitamiseks ning seadistusse naasmiseks vajutage
Sisesta nuppu.

10. Valige meetodi rippmentist (B) A + B valik.

11. Valige Juhtrea arvutamise rippmentitst (C) John
Deere.

12. Sisestage soovitud rajavahe (D).

13. Soitke masinaga soovitud kohale pdllul ning vajutage
maaramisnuppu A (E).

MARKUS: B punkti mééramiseks on vaja séita
vdhemalt 3 meetrit (10 ft).

14. Soitke masinaga soovitud B punkti ning vajutage
maaramisnuppu B (F).

15. Nullraja seadistamise I6puleviimiseks vajutage Sisesta
nuppu (G).

A—Nupp Uus E—A punkti maaramisnupp
B—Meetodi rippmeniii F—B punkti madaramisnupp
C—Juhtrea arvutamise G—Sisestusnupp

rippmenuii
D—Rajavahe nupp

Set Track 0
Current Track 0 Method
.
v
@ New [ Remove ] == R‘ﬁ

Guidance Line Calculation

Heading: 0L0000
John Deers -~
- Point A Lat: 000000000
— Foint A Lon:  OUO0000000
Elessadion

Total Shifts 0.0 {in}

@ =

Track Spacing:
s o 0.000

| =

%] [

Mééra rada 0

PC20335 —UN—25NOV 14

HC94949,00009B5 -21-04APR16-3/3

AutoTrac™-i lubamine

Kui AutoTrac™ olekugraafikul on 2 osa taidetud, tdhendab
see, et AutoTrac™ sisteemi aktiveerimiseks vajalikud
riistvaralised ja tarkvaralised tingimused on taidetud.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC8833 —UN—250CT05

2. etapp — SEADISTATUD

HC94949,00009B6 -21-04APR16-1/3

1. Kasutage AutoTrac™ sisse/valjalilitamiseks Rool
Sees/Valjas nuppu. Kui roolimisstisteem on sisse
lUlitatud, taitub kolm osa sektordiagrammist.

PC20221 —UN—10NOV 14

Jatkub jargmisel lehekiiljel

2

Rool Sees/Véljas nupp

HC94949,00009B6 -21-04APR16-2/3

70A-2
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GreenStar™ 3 2630 ekraani kasutamine

Kui tarkvara vai riistvara tingimusi ei ole taidetud, ilmub
Rool Sees/Valjas nupu asemele mutrivbtme kujuline
diagnostikanupp. AutoTrac™-i diagnostika vaatamiseks
valige mutrivétme ikoon. Diagnostika lehekilg naitab,
mida on vaja kdigi nelja sektordiagrammi osa taitmiseks,
ning kaigi nduete hetkeolekuid.

MARKUS: AutoTrac™ siisteem ei pruugi enne
saadaval olla, kui hiidraulikavedelik on jéudnud
t66temperatuurini (vedeliku soojenemise ajal on

PC11973 —UN—09APR09

e

AutoTrac™ diagnostika mutrivoti

ainult (iks sektor taidetud). Antud juhul ei kuvata
lihtegi diagnostikakoodi ega kuvata olekumendilid.

HC94949,00009B6 -21-04APR16-3/3

Sisteemi aktiveerimine

AETTEVAATUST: Kuigi AutoTrac™ on aktiivne,
vastutab juht teekonna I6pus juhtimise ning
kokkuporgete valtimise eest.

Arge proovige AutoTrac™-i siisteemi maanteel
soites sisse liilitada (aktiveerida).

Kui juht soovib juhtimisabi, peab ta stisteemi parast
lubamist kasitsi aktiivsesse olekusse lulitama.

1. Juhtimisabi kéivitamiseks vajutage jatkamislilitit (A).

Susteemi aktiveerimiseks peavad olema taidetud
jargmised tingimused.

* Masina liikumiskiirus Gletab 0,5 km/h (0.3 mph).

* Masin asub soovitud raja suhtes 45 kraadi vahemikus.

* Masina liikkumiskiirus on vaiksem kui 30 km/h (18.6 miili
tunnis).

¢ Peallliti on sisselulitatud asendis.

* TCM (maapinna kompensatsiooni moodul) on sisse
[Ulitatud.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC21691 —UN—060CT15

Jatkamisnupp

A—Jiatkamisnupp

* Tagasikaigul jaab AutoTrac™ aktiivseks 45 sekundiks.
45 sekundi parast peab masinal sisse lllitama
edasikaigu, enne kui tagasikaik uuesti aktiivseks
muutub.

HC94949,00009B7 -21-04APR16-1/1

Susteemi viljalilitamine

AETTEVAATUST: Lulitage AutoTrac™ siisteem
alati enne maanteele sé6itmist valja.

Navigatsioonivaate lehel AutoTrac™-i
vdljaliilitamiseks liilitage nuppu Rool Sees/Viiljas,
kuni ekraanile ilmub tekst Rool viljas.

AutoTrac™-i sUisteemi saab desaktiveerida jargmiselt.

* Rooliratta pd6éramine.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

¢ Vdhendades masina kiiruse alla 0,5 km/h (0.3 mph).

e L llitage nuppu Rool Sees/Valjas kuni navigeerimisak-
nas kuvatakse teade Steer OFF (roolimine valjas).

* Aktiivsusmonitor ei tuvasta juhi kohalolu 7 minuti jooksul.

* Pealilliti VALJAS asendisse lllitamine.

* Tagasikaigu kiiruse 9,7 km/h (6.0 mph) Gletamine.

* Enam kui 30 sekundiks peatumine.

¢ Edasikaigu kiiruspiirangu 30 km/h (18,6 mph) iletamine.

HC94949,00009B8 -21-04APR16-1/1

70A-3
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GreenStar™ 3 2630 ekraani kasutamine

AutoTrac™-i tipsemate satete maaramine —

GreenStar™ 3 2630 ekraan
1. Valige nupp Menud.
2. Valige GreenStar™ nupp.

3. Valige navigatsiooninupp.

GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk

PC8663 —UN—29APR15

Mendtitinupp

PC12685 —UN—29APR15

GreenStar

GreenStar™-i nupp

PC21148 —UN—11MAY 15

Guidance

Navigeerimisklahv

HC94949,00009B9 -21-04APR16-1/3

4. Valige vahekaart Navigatsioonisatted (A).

5. Valige AutoTrac™ Tapsemad satted (B).

A—Vahekaart Navigatsiooni-
satted satete nupp

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

B—AutoTrac™-i tdpsemate

Wissw

A G uidanoe Shift Track
Settings Settings

iTEC Pro |

Tracking Mode

Irnplenent Guidanoe Mode

Straight Track

G etnar o s
AutoTrac Advanced G
Settings hange

Trarn Lines Setlings

PC21523 —UN—O09SEP15

Jatkub jargmisel lehekiiljel

Vahekaart Navigatsioonisétted

HC94949,00009B9 -21-04APR16-2/3
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GreenStar™ 3 2630 ekraani kasutamine

6. Parima joudluse saavutamiseks seadistage Advanced AutoTrac Settinas
AutoTrac™-i tapsemaid seadeid. g
(Antud satete seadistamiseks vt juhendit: AutoTrac™
juhtiiksuse joudluse optimeerimine.)
- Line Sensitivity - Tracking
MARKUS: Seadistused rakenduvad koheselt, ilma
Néustu nupu (A) vajutuseta. . =/l ] PN
a5
7. Valige “?” nupp (B), teile kuvatakse iga seadistuse e e
kohta tdpsem teave. ' E] | s,
8. Seadistustes tehtud muudatuste tihistamiseks valige e
Algseadete taastamise nupp (C). Hemling Lol
A—Kinnitusnupp C—Algseadete taastamise {’ El P tt: N
B—Nupp Spikker nupp Steering R e Tl ©
= x
Nl mm(EEE :
L W - SV
7
(8) e 1] WS 3
E-E 1 ’2 ‘ Ej I Accept 8
AutoTrac™ tdpsemad sétted 1/2
Advanced AutoTrac Settings
Roquire Sensitivity
S Eim———+
Curve Sensithity
//-—_'_' /‘_.._\
¢ D {
120
(‘_[’);;ﬁr:.:;w | | | Moo |
&
<
7
S
[
.. -!' = e @ 8
? E “ ! e {:.?..a: Accept g
AutoTrac™ tdpsemad sétted 2/2
HC94949,00009B9 -21-04APR16-3/3
70A-5 101316
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GreenStar™ 2 1800 ekraani kasutamine

Navigeerimisjoone loomine

MARKUS: Juhised on algse navigeerimisjoone jaoks.
Kogu seadistamise juhendi jaoks vt GreenStar™
2 1800 ekraani kasutusjuhendit.

1. Valige nupp Menud.
2. Valige GreenStar™-i nupp.

3. Valige navigatsiooninupp.

GreenStar on ettevétte Deere & Company kaubamérk

PC8663 —UN—29APR15

PC10857JE —UN—13APR09

PC10857JJ —UN—13APR09

Mendtitinupp

%—J GreenStar

GreenStar™-i nupp

3]

Navigeerimisklahv

HC94949,00009BA -21-04APR16-1/3

4. Valige jargimisreziim Sirge rada (A). Valige voi looge
raja nimi (B).

A—Sirge raja reziimi B—Raja nime rippmeniiii
rippmenuii

Tracking Mode

Straight Track @

rFe
b4

Track Name

a

+

A Point Latitude: 45,00000000
A Point Longitude: =90,00000000
Heading: Q,.0000

(deg)

PC21743 —UN—140CT15

HC94949,00009BA -21-04APR16-2/3

5. Soitke masinaga soovitud kohale pdllul ning vajutage
A punkti maaramisnuppu.

MARKUS: B punkti médéramiseks on vaja séita
vdhemalt 3 meetrit (10 ft).

6. Soitke masinaga soovitud B punkti ning vajutage B
punkti maaramisnuppu.

PC10857MU —UN—23APR09

PC10857MV —UN—23APR09

TA

*

Mé&éaramisnupp A

4B

)

Mé&éaramisnupp B

HC94949,00009BA -21-04APR16-3/3
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GreenStar™ 2 1800 ekraani kasutamine

AutoTrac™-i lubamine

Kui AutoTrac™ olekugraafikul on 2 osa taidetud, tdhendab
see, et AutoTrac™ slisteemi aktiveerimiseks vajalikud
riistvaralised ja tarkvaralised tingimused on taidetud.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC8833 —UN—250CT05

P

2. etapp — SEADISTATUD

HC94949,00009BB -21-04APR16-1/3

1. Kasutage AutoTrac™ sisse/valjalllitamiseks Rool
Sees/Valjas nuppu. Kui roolimisstisteem on sisse

[Ulitatud, taitub kolm osa sektordiagrammist.

PC20221 —UN—10NOV14

R |

Rool Sees/Viéljas nupp

HC94949,00009BB -21-04APR16-2/3

Kui tarkvara véi riistvara tingimusi ei ole taidetud, ilmub
Rool Sees/Valjas nupu asemele mutrivdtme kujuline
diagnostikanupp. AutoTrac™-i diagnostika vaatamiseks
valige mutrivétme ikoon. Diagnostika lehekilg naitab,
mida on vaja kdigi nelja sektordiagrammi osa taitmiseks,
ning koigi nduete hetkeolekuid.

MARKUS: AutoTrac™ siisteem ei pruugi enne
saadaval olla, kui hidraulikavedelik on jéudnud
tébtemperatuurini (vedeliku soojenemise ajal on

PC11973 —UN—09APR09

e

AutoTrac™ diagnostika mutrivoti

ainult (iks sektor taidetud). Antud juhul ei kuvata
Uihtegi diagnostikakoodi ega kuvata olekumentidid.

HC94949,00009BB -21-04APR16-3/3

Siisteemi aktiveerimine

AETTEVAATUST: Kuigi AutoTrac™ on aktiivne,
vastutab juht teekonna I6pus juhtimise ning

kokkupdrgete viltimise eest.

Arge proovige AutoTrac™-i siisteemi maanteel
soites sisse lilitada (aktiveerida).
Kui juht soovib juhtimisabi, peab ta susteemi parast
lubamist kasitsi aktiivsesse olekusse lulitama.
1.

Slsteemi aktiveerimiseks peavad olema taidetud
jargmised tingimused.

Juhtimisabi kaivitamiseks vajutage jatkamislilitit (A).

* Masina liikkumiskiirus tletab 0,5 km/h (0.3 mph).

* Masin asub soovitud raja suhtes 45 kraadi vahemikus.

* Masina liikumiskiirus on vaiksem kui 30 km/h (18.6 miili
tunnis).

* Peallliti on sisselulitatud asendis.

* TCM (maapinna kompensatsiooni moodul) on sisse
[Glitatud.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC21691 —UN—060CT15

Jatkamisnupp

A—Jéatkamisnupp

* Tagasikaigul jaéb AutoTrac™ aktiivseks 45 sekundiks.
45 sekundi parast peab masinal sisse lllitama
edasikaigu, enne kui tagasikaik uuesti aktiivseks
muutub.

HC94949,00009BC -21-04APR16-1/1
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GreenStar™ 2 1800 ekraani kasutamine

Susteemi valjaliilitamine

A

ETTEVAATUST: Liilitage AutoTrac™ slisteem
alati enne maanteele s6itmist valja.

Navigatsioonivaate lehel AutoTrac™-i
viljaliilitamiseks liilitage nuppu Rool Sees/Viljas,
kuni ekraanile ilmub tekst Rool viljas.

AutoTrac™-i siisteemi saab desaktiveerida jargmiselt.

* Rooliratta pééramine.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

* Vahendades masina kiiruse alla 0,5 km/h (0.3 mph).

¢ | litage nuppu Rool Sees/Valjas kuni navigeerimisak-
nas kuvatakse teade Steer OFF (roolimine valjas).

¢ Aktiivsusmonitor ei tuvasta juhi kohalolu 7 minuti jooksul.

* Pealiliti VALJAS asendisse lllitamine.

* Tagasikaigu kiiruse 9,7 km/h (6.0 mph) uletamine.

* Enam kui 30 sekundiks peatumine.

* Edasikaigu kiiruspiirangu 30 km/h (18,6 mph) Uletamine.

HC94949,00009BD -21-04APR16-1/1

AutoTrac™-i tipsemate satete maaramine —
GreenStar™ 2 1800 ekraan

1. Valige nupp Menud.
2. Valige GreenStar™ nupp.
3.

4. Valige nupp satted.

Valige GreenStar™-i peamine ekraaniklahv.

GreenStar on ettevotte Deere & Company kaubamérk

Jatkub jargmisel lehekiiljel

PC8663 —UN—29APR15

Mendidinupp

7’@_} GreonStar

PC10857JE —UN—13APR09

GreenStar™-j nupp
PC21732 —UN—130CT15

-\

e

GreenStar™ peamine nupp
PC21731 —UN—130CT15

Ly

Settings
Seadete nupp

HC94949,00009BE -21-04APR16-1/2

70B-3
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GreenStar™ 2 1800 ekraani kasutamine

Guidance Settings

General

Sattings Shift Track

Curve
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Settings

I

AutoTrac™ Seaded

A—AutoTrac™-i satete nupp B—Kinnitusnupp

C—Nupp Spikker
5. Valige nupp AutoTrac™-i satted (A).

6. Parima joudluse saavutamiseks seadistage
AutoTrac™-i tapsemaid seadeid.

(Antud satete seadistamiseks vt juhendit: AutoTrac™
juhtiksuse joudluse optimeerimine.)

MARKUS: Seadistused rakenduvad pé&rast Néustu
nupu (B) vajutamist.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC21533 —UN—10SEP15

Advanced AutoTrac Settings

Steer 71
Saensitivity
c Line Sensitivit
Y 100
Heading
- Line Sensitivity 100
= Tracking
> Heading 100
- Lead
Steering Response
Rate 100
Curve 70
Sensitivity
> Acquire 100
= Sensitivity

Restore Default \D b'! @ B
Settings il Accept

[

PC22398 —UN—01APR16

D—Algseadete taastamise nupp

Tdpsemad seadistused

Valige “?” nupp (C), teile kuvatakse iga seadistuse
kohta tapsem teave.

Seadistustes tehtud muudatuste tihistamiseks valige
Algseadete taastamise nupp (D).

HC94949,00009BE -21-04APR16-2/2
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AutoTrac™ juhtuksuse optimeerimine

AutoTrac™-i juhtiiksuse joudluse
optimeerimine

MARKUS: Erinevate té6seadiste kasutamiseks tuleb
AutoTrac™-j juhtiiksust vastavalt hdélestada.
Ebatavaliste tingimuste jaoks oleme loonud
tdpsemad sétted, et juht saaks stisteemi
spetsiifiliste pbllutingimuste ja haakeriistade
jaoks peenhé&élestada.

Lugege see teave labi ENNE AutoTrac™-i tdpsemate
satete hailestamist.

1. Kontrollige ja kdrvaldage enne hailestamist
probleemid. Sooritage masinal vajalik mehaaniline
kontroll ja kalibreerimised. Haalestamine ilma
probleeme lahendamata vdib varjata masina vigu ja
raskendada hiljem t66d.

Avage AutoTrac™-i tdpsemate satete lehekiilg. (Vt
AutoTrac™ tapsemate satete maaramine.)

Alustage tehase vaikeseadetega. Juhtimistundlik-
kuse vaartus on seotud Navigatsiooni vaate vahelehel
valjatoodud vaartusega. Kasutage kehtivatele tingi-
mustele vastavat vaartust (70 betooni, 100 tavaolude
ja 120 pehme maapinna jaoks). Tappishaalestuseks
voite vajadusel numbrit muuta.

Uldised hailestusjuhised

* Proovige reguleerida seadeid probleemsete
pollutingimuste korral, kui AutoTrac™ on aktiivne.
Reguleerige Uht vaartust korraga. Kui satted ei
paranda joudlust, taastage tehase vaikesatted.

¢ Kui Uhe vaartuse muutmine ei anna soovitud
tulemust, proovige eri parameetrite kombinatsiooni.

Reguleerimissoovitused

* Roolimistundlikkus — seadke enne muid
reguleerimisi vaartusele 100, hiljem reguleerige
sammuga 10.

¢ Jargimise rajatundlikkus — reguleerige sammuga
20.

¢ Suuna rajatundlikkus — reguleerige sammuga 10.

* Suunajoon — reguleerige sammuga 10.

* Roolimistundlikkuse maar — reguleerige sammuga
10.

¢ Otsingu tundlikkus — reguleerige sammuga 20.

¢ Kurvitundlikkus — reguleerige sammuga 20.

MARKUS: Kui soovitud téékvaliteeti ei 6nnestu saavutata,
vaadake (iksikasjalikumat teavet peatiikist
AutoTrac™-j juhtiiksuse veaotsing — Reichhardt®.

Juhtimistundlikkus

Maarab AutoTrac™-i roolimisintensiivsuse. Suur
juhtimistundlikkus on agressiivsem, et siisteem suudaks

Jéatkub jargmisel lehekiiljel

toime tulla rasketes kasijuhtimise tingimustes, naiteks
suure tdmbekoormusega haakeseadmete kasutamisel.
Vaike juhtimistundlikkus on vdhem agressiivne, et
susteem suudaks toime tulla vaiksemate tdmbekoormuste
ja suuremate kiirustega.

Rajatundlikkuse optimeerimine
A. Suuna rajatundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac™ reageerib
suuna vigadele.

* Haalestage suunatundlikkust AB-joonel tootades.

* Kui masina esiosa liigub raja suunast liiga palju kdrvale,
suurendage suuna rajatundlikkust.

* Kui masin muutub ebastabiilseks, vahendage raja
suunatundlikkust.

B. Jdrgimise rajatundlikkus

Maéarab kindlaks, kui agressiivselt reageerib AutoTrac™
raja kulgvigadele.

* Haalestage joone jargimise tundlikkust AB-joonel
todtades.

¢ Kui masin kaldub AB-joonest liiga kaugele, suurendage
raja jargimise rajatundlikkust.

* Kui masin muutub AB-joone Umber ebastabiilseks,
vahendage jargimise rajatundlikkust.

MARKUS: Mélemad rajatundlikkused on olulised. Kui
moblema véartus on liiga suur, muutub siisteem
ebastabiilseks. Kui mélema véértus on liiga véike,
hakkab masin AB-joonelt &ra kalduma.

Suunajoone optimeerimine

Maarab lengerdusmaara (masina pooramiskiiruse) moju
jargimiskindlusele. Seda voib vaadelda kui tulevikku
suunatud parameetrit. Suured reguleerimisulatused
vbivad anda halva téékindluse.

* Kdrgem seadistus pdhjustab agressiivsema reaktsiooni
masina suunamuutustele.

* Madalam seadistus pdhjustab leebema reaktsiooni
masina suunamuutustele.

Roolimise reageerimiskiiruse optimeerimine

Reguleerib jargimisvéime sailitamiseks sdiduki
roolimiskiirust. Roolimise reageerimiskiiruse tdstmine
annab reeglina parema jargimisvoime.

* Haalestage kiirust, sdites paralleelselt ja 1,2 m (4 ft)
kaugusel AB-joonest.
* Haalestage sammuga 10 vahemikus 50 ja 200.

HC94949,00009BF -21-04APR16-1/4
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AutoTrac™ juhtliksuse optimeerimine

PC19658 —UN—21MAY 14

Rajatundlikkus on liiga véike
PC19659 —UN—21MAY 14

_W

Rajatundlikkus on liiga suur

Seletus

PC8999 —UN—08MARO06

@A— — —

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk

A—Soovitud rada — katkendlik
joon

B—Tegelik rada — pidev joon

HC94949,00009BF -21-04APR16-2/4

Otsingutundlikkuse optimeerimine

Maarab kindlaks, kui jéuliselt masin rada otsib. Niisugune
haalestus mojutab traktori talitlust ainult raja otsimisel.

* Haalestage kiirust, sbites paralleelselt ja 1,2 m (4 ft)
kaugusel AB-joonest.

¢ Haalestage otsingu tundlikkust seni, kuni masin leiab
raja sujuvalt.

A—Soovitud rada - katkendlik
joon

B—Tegelik rada — pidev joon

PC19661 —UN—21MAY 14

Otsingu tundlikkus on liiga véike
PC19662 —UN—21MAY14

Otsingu tundlikkus on liiga suur

PC8999 —UN—O08MARO6
Seletus

HC94949,00009BF -21-04APR16-3/4

Kurvitundlikkus

Maarab kindlaks, kui agressiivselt AutoTrac™
reageerib raja kurvidele. See parameeter méjutab t66d
ainult kurvilisel rajal navigeerimise korral. Alustage
kurvitundlikkusega, mis on vérdne optimeeritud otsingu
tundlikkusega.

¢ Haalestage kurvitundlikkust kurvilise raja reziimis.

¢ Kui masin pdoérab valjaspool kurvi, suurendage
tundlikkust.

¢ Kui masin pddrab seespool kurvi, vdhendage
tundlikkust.

A—Soovitud rada - katkendlik
joon

B—Tegelik rada — pidev joon

PC8944 —UN—21FEB06

Kurvitundlikkus on liiga véike

PC8943 —UN—21FEB06

Kurvitundlikkus on liiga suur

Seletus

PC8999 —UN—O08MARO06

@— — —

HC94949,00009BF -21-04APR16-4/4
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AutoTrac™ juhtiiksuse optimeerimine

AutoTrac™-i joudluse jalgimine
GreenStar™ 3 2630 ekraan

1. Valige navigatsiooniseadete vahekaart.

2. Vajutage nuppu AutoTrac™-i tdpsemad satted.
3. Valige k 2 (A).

4. Valige nupp Joudlusmonitor.

GreenStar™ 2 1800 ekraan

1. Valige nupp AutoTrac™-i satted.

2. Valige nupp Tapsemad satted.

3. Valige Ik 2.

A—Jargmise lehekiilje nupp

GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC11948 —UN—30JUN09

Guidance
Settings

Vahekaart Navigatsioonisétted

PC21902 —UN—O03DEC15
Change

AutoTrac Advanced
Settings
AutoTrac™-j tdpsemate sétete nupp

Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity - Tracking

Ny | —C LN

Line Sensithvity - Heading

Heading Lead

& Dt e

Steering Response Rate

oo I H e

2] 12 PB1 2]

AutoTrac™-j tdpsemad sétted — Ik 1
PC22002 —UN—O07JAN16

Monitor
Performance

Jéudluse jélgimise nupp

Jatkub jargmisel lehekiiljel

PC22098 —UN—28JAN16

AE77568,0000198 -21-26FEB16-1/2
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AutoTrac™ juhtliksuse optimeerimine

Jargimis- (A) ja suunavea (B) seireks vt kaht graafikut.
1. Leidke rada ja soitke 30 sekundit.
2. Jalgige mdlemat vaartust 30 sekundit.

MARKUS: Nullildhedased véértused on eelistatud, sest
nditavad slisteemi head joudlust.

Enne rajatundlikkuse jargimis- ja suunasétete
muutmist seadistage roolimistundlikkus sobivaks.

3. Muutke koiki satteid, kuni signaalitdpsuse ja masina
Uldise seisukorra pdhjal saavutatakse hea joudlus.

MARKUS: Rajatundlikkuse muutmine — jérgimisviga.

Rajatundlikkuse muutmine — suunaviga.

A—Jéargimisviga B—Suunaviga

Advanced AutoTrac Settings

I'leuing Error

@'"uﬂiing Error

p——

=

Jargimis- ja suunaviga

PC21971 —UN—04JAN16

AE77568,0000198 -21-26FEB16-2/2

AutoTrac™-i jdudluse optimeerimine

AutoTrac™-i jdudlust saab optimeerida tavatoimingute ja
-kiiruste jaoks. Traktori AutoTrac™-i optimeerimisel on
esmalt alusjoone méaramiseks soovitatav optimeerida

ilma haakeriistata. Kasutage jargmist tabelit AutoTrac™-i
tappisseadistuse vaartuste tlesmarkimiseks. Nii saate
neid vaadata t66de vahetumisel.

L . Juhtimis- | Rajatund- | Rajatund- | Suuna- Juhtimise | Otsimise | Kurvi-
Toiming/kiirus tundlikkus | likkus likkus joon reageeri- | tundlik- | tundlik-
— jargimine | — suund miskiirus | kus kus
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
HC94949,00009C0 -21-04APR16-1/1
70C-4 101316
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Rikkeotsing

AutoTraci juhtiiksus
Tunnus

AutoTrac juhtiiksus ei aktiveeru.
AutoTrac ei jatka tood.

AutoTrack juhtiiksus ei ilmu TEABE
ega SEADISTUSE kuvale

Suunda pole voimalik kindlaks
maarata

Traktor leidis navigeerimisjoone,
kuid kaldub joonest 25 kuni 518 cm
(10 kuni 204 in.) vorra paremale voi
vasakule.

Suuna valimise nupp

Kui valitud s6idusuund osutub valeks, valige Vaate e
vahekaart (A), ning maarake Suuna vahetamise nupuga BB BB B BB

(B) 6ige sdidusuund.

A—Vaate vahekaart

Probleem

Satuti stoppkoodile

Sisteem ei tuvasta AutoTrac'i
juhtiiksust CAN-siinil

Vana TCM tarkvara

Diferentsiaalparandus puudub
GPS puudub

AutoTrac'i juhtiksus ei tuvastanud
suunda digesti.

AutoTrac'i juhtiksus tuvastas halvasti
kalibreeritud rattanurga anduri, ning
saadud andmed pole diged.

o e T

\_A)“m
A4 4

B—Suuna valimise nupp

Lahendus

Probleemi selgitamiseks vaadake
stoppkoodide nimekirja

Veenduge, et AutoTrac'i juhtiiksus on
Uhendatud GreenStari juhtmestikuga
ja saab toidet

Kontrollige AutoTrac juhtuksuse
juhtmestiku sulavkaitsmeid

Uuendage TCM tarkvara uusimale
tarkvaraversioonile (versioon 1.08 voi
uuem)

Seadke diferentsiaalparandus t6dle
Taastage signaal

Soitke edasisuunas kiirusega ule 1,6
km/h (1 mph) ja pddrake rooliratast
Uhes suunas vahemalt 45°.

Kalibreerige rattanurga andur uuesti,
ning proovige uuesti navigeerimisjoont
leida.

-
]
=

PC13566 —UN—O04MAY 11

Koduekraan

CF86321,000035D -21-23MAY11-1/1
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Rikkeotsing

AutoTrac™-i juhtiiksuse diagnostikanaidud

Valige nupp Menii > nupp GreenStar™ > klahv
Diagnostika > rippmenuist Vaade suvand AutoTrac™-i
juhtliksus (A).

AutoTrac™-i juhtiiksuse kuval on jargmine teave.

® Tarkvara versioon (B) — juhtliksuse tarkvara versioon.

¢ Riistvara versioon (C) — riistvara osanumber.

* Seerianumber (D) — juhtiiksuse seerianumber.

* Reziim (E) — AutoTrac™-i juhtliiksuse olek. Olek uhtib
AutoTrac™-j sektordiagrammiga.

- 0/4 osa
Valja 1/4 osa
lulitatud
Valja 2/4 osa
lulitatud
Lubatud 3/4 osa
Aktiivne 4/4 osa

(Vt AutoTrac™-i sektordiagrammi diagnostikanaite.)

* Tootunnid kokku (F) — tundide arv, mil juhtiksus oli
sisse lllitatud.

* AutoTrac™-i t66tunnid (G) — sisselulitatud AutoTrac™-i
tundide arv.

e Jatkamislaliti (H) — jatkamisliliti olek. Valige
jatkamisluliti ja kontrollige toimimist.

¢ |stmeldliti (I) — istmeldiliti olek. Toimimise kontrollimiseks
istuge istmele. Osadel masinatel kasutatakse istmeldiliti
asemel ukselulitit.

¢ Stoppkood (J) — viimane stoppkood.
(Lisateavet vt AutoTrac™-i juhtiiksuse stoppkoodide
jaotisest.)

* Rattanurga anduri (WAS) tutp (K)

* WAS-i kalibreerimine (L) — kuvab jargmised vaartused.
- Vasak (M): 0,11
- Parem (N): 44,8
- Keskmine (O): 2-3

¢ Kalibreerimine I16puleviidud (P) — WAS-i kalibreerimise
olek. Kui olekuks on Ei, kalibreerige WAS.

¢ Klapi kalibreerimine (Q) — kuvab jargmiste parameetrite
vaartused.
- Vasak (R)
- Parem (S)

e Kalibreerimise I6puleviimine (T) — klapi kalibreerimise
olek. Kui olekuks on Ei, kalibreerige klapp.

A—Vaate rippmeniiii

GreenStar on ettevotte Deere & Company kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

PC8663 —UN—29APR15

Mendiiinupp
PC17340 —UN—240CT13

GreenStar™ 3 Pro nupp
PC20267 —UN—14NOV14

GreenStar

Diagnostics

Diagnostikanupp
Groons ta - Nagnostic Rasdings
Diie 1o saftware Mﬂﬁ riead the ldest Operalor Manual prior 1o operalion. To
obixn a copy, See your degler or VisH v deere.com

AutoTrac Controller -~
e

Software Version 1118

Haw dwiare Version RAVE

Motor Serial Mumber luum

Mode -

a

Total Hours 387.3
AutoTrac Hours OO0
Resumne Switch  On

Seal Switch O

Stop Code Road Mode:

Wwheel Angle Sensor Type Potenti mq_®
WVWAS Calibration 4—6
®—>~ Loft 06
Right 4.5-Q—®
@—p Center 25

Calibration Complete Yes

e

Wahee Calibration

Left 32
Ot
Cahibralion Compléte Yes

Diagnostikandidud — AutoTrac™-i juhtiiksuse vaade

4

PC21726 —UN—130CT15

HC94949,00009C4 -21-13APR16-1/1
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Rikkeotsing

PC8663 —UN—29APR15

AutoTrac™-i oleku sektordiagrammi
diagnostikanaidud

Valige nupp Menui > nupp GreenStar™ > klahv
Diagnostika > rippmenilst Vaade suvand AutoTrac™ (A).

Mendiiinupp

AutoTrac™-i vaates naidatakse sektordiagrammi iga PC17340 —UN—240CT13

vahemiku kohustuslike tingimuste olek.

Sektordia-
grammi olek | Tingimused
GreenStar
Roolikontrolleri funktsioonid (kurv, tagurdamine ja Gsa
1/4 roolimistundlikkus)

AutoTrac™-i litsents

Globaalse positsioneerimissusteemi (GPS)

o~ ™
kasutusvéimalus GreenStar™ 3 Pro nupp
PC20267 —UN—14NOV14

Diferentsiaalparandus

Valitud diferentsiaalireziim N

2/4 Valitud jargimisreziim
Pivot Pro litsents @
Maaratud AB-joon

Roolikontrolleri veakoodid puuduvad

Diagnostics
Kehtiv tddseadise navigeerimise konfiguratsioon —
3/4 Roolimise sisse-/valjalilitusnupp Diagnostikanupp
Valitud masinakaik Read the lalest Operator h:?‘:; m-tsol:ﬁ:;:::;:;ﬂan a copy, see your dealer
4/ Kiirus on diges vahemikus
Masin asub joone suhtes kuni 80-kraadise nurga all view |AutoTrac @ e
Rajalaiusest 40% piires |
Kui AutoTrac™ liilitub valja, kontrollige viimast Lot st Codont: W ~—{(B)
valjumiskoodi (B). Kui AutoTrac™ ei rakendu, veenduge, Time of Larst E it Code: 00: 00: 00 00/ 00V 0000
et sektordiagrammi esimese kolme osa tingimused on State Condttions Status
t-- d t d f,' Steer Ctrl Capabilities (Curwe, Ho, Ho, Mo
alaetud. @ Rever se, Steer Sensithaty)
AutoTrac License SF2
. e - . . GFS Valid Yes
A—Vaate rippmeniiii B—Viimane valjumiskood Differertial Correction o
Differential Mode Seected Hone
s Tracking Mode Seected Straight Track
Freot Fro License Mo
) AB Line Defined <
Free of Steer Cirl Trouble Codes Yoo ;
walid Implenent Guidance Configuration Nia 423
g 3
o Steer OniOfT Button Mo Zl
]
Vehicle Gear Selecied Hewtral Ul,
5 peed Vidthin Range - ﬁ
VAkthin 80 Degrees of Line . Q
| Wikthin 406k Tracking Viddth 8
Diagnostikanédidud — AutoTraci vaade
GreenStar on ettevitte Deere & Company kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
AL70325,00001B2 -21-21NOV14-1/1
80 3 101316
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Rikkeotsing

AutoTrac™ juhtiksus—Reichhardt®

stoppkoodid

Valige nupp Menui > nupp GreenStar™ > Diagnostika
> rippmenuust AutoTrac™ juhtlksus. Vbidakse kuvada

jargmised stoppkoodid.

PC8663 —UN—29APR15

Mendiiinupp
PC17340 —UN—240CT13

GreenStar 3 Pro nupp

GreenStar

PC20267 —UN—14NOV14

A
Diagnostics
Diagnostikanupp
Stoppkood Kirjeldus Lahendus
Puudub Midagi pole veel kontrollitud.

Rool

AutoTrac™-i valjalllitamiseks liigutati
rooli.

AutoTrac™-i taasaktiveerimiseks vajutage jatkamisnuppu.

Liiga vaike kiirus

Masina kiirus on AutoTrac™-i
kasutamiseks liiga madal.

Kiirus peab olema vahemalt 0,5 km/h (0.3 mph).

Liiga kiire

Masina kiirus on AutoTrac™-i
kasutamiseks liiga suur.

Vahendage kiirust alla piirvéartuse.

traktoril 30 km/h (18.6 mph)

pritsil 37 km/h (23 mph)

kombainil - 22 km/h (13.7 mph)

Koikide masinate maksimaalne tagurduskiirus — 10 km/h (6 mph)

Tundmatu suund

Tundmatu suund.

Sditke edasisuunas kiirusega lle 1,6 km/h (1 mph) ja pddrake rooliratast
vahemalt 45°.

Rada muutus

Raja number muutus.

Joondage masin soovitud rajale ja vajutage jatkamislulitit.

Duaalne GPS kadunud

SF1, SF2 v6i RTK signaal on kadunud.

Taastage signaal.

Rooli juhtimise térge

OK

limnes AutoTrac™-i blokeerimiseks
piisavalt suur roolimisviga.

Oleku viimane uuendamine oli edukas.

Lilitage traktori toide valja ja uuesti sisse.

PT valjalulitatud

Jargimine pole sisse lilitatud.

Jargimise sisselllitamiseks valige Seaded > Jargimine.

Suuna viga

Suunaviga on valjaspool vahemikku.

Joondage masin ettenéhtud suunavahemikus (80° nurga all raja suhtes).

Kulgmine viga

Kilgsuunaline viga on valjaspool
vahemikku.

Joondage masin kilgsuunalise vahemiku sees (40% rajavahest).

valjalllitatud.

Juhti pole Juhi kohaloleku luliti on avatud. Juht peab istuma istmel vdi vajutama aktiivsusmonitori taimeri nullimiseks
jatkamislulitit.
Uks ei ole suletud (ukseliilitiga versioon).

TCM puudub TCM pole paigaldatud vdi on Lulitage sisse vdi paigaldage TCM.

Pinge on ebastabiilne

Pinge liiga madal.

Kontrollige juhtmestikku.

Tagasikaigu aegumine

Tagasikaigu aegumine (lle 45 sekundi).

Valige enne tagurduse jatkamist edasisuund.

Nullkiiruse tottu
aegumine

Nullkiiruse tottu aegumine.

Kiirus peab olema vahemalt 0,5 km/h (0.3 mph).

Kdverusraadius

Rada on AutoTrac™-i lubatust
kurvilisem.

Soitke vaga kurvilistes kohtades kasitsi.

Jargimine real

Masin séidab joonel.

Rajaotsing

Masin otsib rada.

GreenStar on ettevétte Deere & Company kaubamérk

Jéatkub jargmisel lehekiiljel

80-4
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Rikkeotsing

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

HC94949,00009C1 -21-15APR16-2/2
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Rikkeotsing

AutoTrac™-i valjumiskoodid ja

desaktiveerimisteated

AutoTrac™-i deaktiveerumisel kuvatakse iga kord teade

selle deaktiveerimise pohjusega. Teated kuvatakse ka
siis, kui AutoTrac™ ei aktiveeru.

Valige Menii > GreenStar™ — Navigatsioon — Vaate
vahekaart. Jargnevad deaktiveerimiskoodid kuvatakse 3
sekundiks, selle jarel need kaovad.

Valige nupp Menui > GreenStar™ > Diagnostika > Vaate
rippmenidst suvand AutoTrac™. Voidakse kuvada

jargmised valjumiskoodid.

Viljumiskood

Desaktiveerimisteade

Kirjeldus

Lahendus

Puudub

Puudub

Midagi pole veel kontrollitud.

Alglaadimiskood.
Siisteemivigade olemasolu
pole kontrollitud.

Masina kiirus on liiga vaike

Liiga aeglane kiirus

Masina kiirus on AutoTrac™-j
kasutamiseks liiga aeglane.

Kiirus peab olema dle 0,5 km/h
(0.3 mph).

Masina kiirus on liiga suur

Liiga suur kiirus

Masin séidab AutoTrac™-i
kasutamiseks liiga kiiresti.

Vahendage kiirust alla
piirvaartuse.

Traktoril 30 km/h (18.6 mph)
Vaalurniidukil 19,3 km/h (12
mph)
Vaheltharimistraktorite
tagurduskiiruse piirang —
10 km/h (6 mph)

Rada muutus

Raja number muudetud

Raja number muutus.

Joondage masin soovitud
rajale ja vajutage jatkamislulitit.

Duaalne GPS kadunud

Kehtetu GPSi signaal

SF1, SF2 vdi RTK signaal on
kadunud.

Taastage signaal.

RSC viga Roolikontrolleri rike limnes AutoTrac™-i blokeerimiseks | Lilitage traktori toide vélja ja
piisavalt suur roolimisviga. uuesti sisse.

OK Puudub Oleku viimane uuendamine oli
edukas.

PT valjalulitatud Puudub Seire pole sisse lUlitatud. Seire sisselllitamiseks

valige Navigeerimisseaded >
Jargimisreziim.

Rool

Suuna viga

Rooliratas on liikunud

Paise viga liiga suur

AutoTrac™-i valjalllitamiseks
liigutati rooli.

Suunaviga on valjaspool vahemikku.

AutoTrac™-i taasaktiveerimi-
seks vajutage jatkamislulitit.
Kui rooliratas ei liilkunud, suu-
rendage SID-i lahutussétet.

Joondage masin ettendhtud
suunavahemikus:

® Alla 6 mph kiirusel 80 kraadi
® Ule 6 mph kiirusel 45 kraadi

Kulgmine viga

Rajast korvalekalle liiga suur

Kulgsuunaline viga on valjaspool
vahemikku.

Joondage masin kilgsuunalise
vahemiku sees (40%
rajavahest).

TCM puudub TCM parandused puuduvad Maapinna kompensatsioonimoodul | Lilitage sisse vdi paigaldage
(TCM) puudub v6i on valja lulitatud. | TCM.
Pealiliti Maanteereziim Masina pealiiliti on valja lUlitatud. Lulitage lUliti sisse.

Tagasikaigu aegumine

Vale suund

Tagurpidikaigu ajalépp

Masin ei sdida edaspidi

Tagasikaigu aegumine (Ule 45
sekundi).

Masin ei sbida edaspidi.

Enne tagasikéigu kasutamist
valige edasikaik.

Sdiduk peab aktiveerimiseks
olema edasikaigul.

Saabusid halvad jatkamisandmed

Jatkamisklahvi viga

Reichhardt® roolikontroller edastab
jatkamislulitist puudulikke andmeid.

P&6rduge John Deere'i
volitatud esindaja poole.

Tundmatu suund

Tundmatu suund

Tundmatu suund.

Soitke edasisuunas kiirusega
Ule 1,6 km/h (1 mph) ja péérake
rooliratast Ule 45°.

Kdveruse sobimatus

Kurv on liiga jarsk

Rada on AutoTrac™-i lubatust
kurvilisem.

Jéatkub jargmisel lehekiiljel

Soitke vaga kurvilistes
kohtades kasitsi.

HC94949,00009C2 -21-15APR16-1/2
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Rikkeotsing

Viljumiskood

Desaktiveerimisteade

Kirjeldus

Lahendus

Saabusid halvad istmeandmed Ei ole istmel

Uks ei

ole suletud (ukselulitiga

RSC edastab istmelllitist vigaseid
andmeid.

Juht peab istuma istmel voi
vajutage aktiivsusmonitori

versioon). taimeri nullimiseks
jatkamislulitit. Kui torge ei
kao, péoérduge John Deere'i
esindusse.
Teljevahe halvad andmed Puudub RSC edastab teljevahe halbu Ebatapsed teljevahe andmed

andmeid.

selle masinaklassi kohta.
Uusima tarkvara saamiseks
p6orduge John Deere'i
edasimulja poole.

GreenStar on ettevotte Deere & Company kaubamérk

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamérk

HC94949,00009C2 -21-15APR16-2/2
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Rikkeotsing

Navigeerimise haired

ACI-sidesUsteemi viga

Puudub andmeside roolikontrolleriga. Kontrollige sdiduki diagnostikakoode ja vtke ihendust John Deere'i
esindusega.

P&6rde prognoosija on sisse
ltlitatud

Pdo6rde prognoosija on SISSE lulitatud. Lilitage see markeruudu abil valja.

AutoTrac™ deaktiveeritud

AutoTrac™ susteem lilitub valja, kui operaator lahkub istmelt enam kui 5 sekundiks v&i kui kabiini uks ei
ole suletud (ukselllitiga versiooni puhul).

AutoTrac™

Juht vastutab kokkupdrgetest hoidumise eest. Enne séiduteele séitmist lilitage AutoTrac™ valja.

Andmekaardi probleem!

GreenStar™ 2 Pro rakenduse kasutamiseks tuleb andmekaart valkmaluseadmesse sisestada ja luuk sulgeda.

Seadistusandmed puuduvad!

Andmekaardil ei leidunud GreenStar™ 2 Pro rakenduse seadistusandmeid. GreenStar™ 2 Pro rakendust ei
saa kasutada enne seadistusandmeid sisaldava andmekaardi sisestamist.

AutoTrac™ rooli juhtliksuse
tarkvara on Uhildumatu

P66rduge roolikontrolleri uuenduse saamiseks John Deere'i miligiesindaja poole.

Sideslisteemi viga

Sideprobleem kontrolleriga. Kontrollige kontrolleri Ghendusi.

Leiti mobiilprotsessor

Leiti CAN-siiniga Uhendatud mobiilprotsessor. GreenStar™ rakendus on blokeeritud. GreenStar™-j rakenduse
aktiveerimiseks eemaldage mobiilprotsessor ning lllitage toide valja ja uuesti sisse.

GPSi sideprobleem

Puudub side GPS-vastuvdtjaga. Kontrollige Ghendust GPSi vastuvétjaga.

Jargimine ebatéapne

Piir on vale

GPS-vastuvdtja tuleb seadistada 5 Hz valjundkiirusele. Kontrollige GPSi vastuvdtja seadistust ja valige
valjundiks 5 Hz.

Salvestati vale piir. Te vdite jatkata salvestamist voi kustutada praeguse piiri ja alustada salvestamist uuesti.

Aktiveerimisviga

Aktiveerimiskood on vale. Palun sisestage aktiveerimiskood uuesti.

Filter on vale

Kdik valjad, mis tuleb valitud summatidpide alusel taita, ei ole taidetud.

Sama valiku lipud

Valiti sama nime ja reziimiga lipud.

See nimi on juba olemas

Sisestatud nimi on selles loendis juba olemas. Palun sisestage uus nimi.

Haired

GPSi sideprobleem

Puudub side GPS-vastuvétjaga. Kontrollige GPS-vastuvétja juures ihendust ja korrake toimingut.

Kurvilise raja malu on tais

Kurvilise raja jaoks kasutatav sisemalu on tais. Kurvilise raja kasutamise jatkamiseks tuleb andmed kustutada.
Kustutage slsteemist kurvilise raja andmed.

AutoTrac blokeeritud

AutoTrac™ SF1 litsentsi ei saa kasutada praeguse StarFire™ tarkvaraga. AutoTrac™ kasutamiseks
uuendage StarFire™ tarkvara.

AutoTrac™ blokeeritud

AutoTrac™ SF1 litsents ei saa toimida, kui SF2 parandused on sisse lilitatud. Lulitage AutoTrac™
kasutamiseks SF2 parandused valja.

Probleem litsentsiga

Valitud jargimisreziimi jaoks puudub litsents. Valitakse eelmine jargimisreziim.

Topeltnimi

See nimi on juba olemas. Valige teine nimi.

Kurvilise raja salvestamine

Toimub kurvilise raja salvestamine. Toimingut ei saa sooritada enne salvestamise valjalilitamist.

Ringjoone maéaratluse probleem

Ringjoone méaaratlemise ajal tekkis sisemine viga. Maaratlege ringjoon uuesti.

Ringjoone maaratluse probleem

Andmeside GPS-vastuvdtjaga kadus ringjoone maaratlemise ajal. Maaratlege ringjoon uuesti, kui side
GPSiga on taastatud.

Ringjoone maaratluse probleem

Keskpunkt on liiga kaugel. Valige muu keskpunkt.

AB-joone maéaratluse probleem

AB-joone méaaratlemise ajal tekkis sisemine viga. Maaratlege AB-joon uuesti.

AB-joone maaratluse probleem
AB-joone maaratluse probleem

AB-joone maaratlemise ajal saabus ajalépp. Maaratlege AB-joon uuesti.
AB-joone punktid A ja B on liiga lahestikku. Korrake toimingut.

GPSi kaotamine piiri salvestamise
ajal

GPS kadus piiri salvestamise ajal. Punktide logimine jatkub parast GPSi signaali taastumist. Tulemuseks
voib olla ebatapne piir.

Andmekaart on tais

Laadige kaart tiihjaks ja puhastage vdi sisestage uus kaart.

Andmekaart 90% tais Laadige kaart tihjaks ja puhastage vdi sisestage uus kaart.

Malu ei ole Kurvilise raja jaoks ei jatku malu. Laadige kaart tiihjaks ja puhastage vdi sisestage uus kaart.

Malu véhe Kurvilise raja jaoks ei ole piisavalt méalu. Laadige kaart tiihjaks ja puhastage voi sisestage uus kaart.
Malu ei ole Sirge raja jaoks ei jatku malu. Laadige kaart tihjaks ja puhastage vdi sisestage uus kaart.

Malu ei ole Ringikujulise raja jaoks ei jatku malu. Laadige kaart tiihjaks ja puhastage vdi sisestage uus kaart.

Ringjoone maaratluse probleem

Kaugus masinast keskpunktini on suurem kui 1 miil. Valige teine keskpunkt voi sditke modda teist ringjoont.

Nulli kdik kogusummad

Otsustasite kdik valitud filtri kogusummad nullida.

Valitud on vale RS232
kontrollerimudel

Valitud RS232 kontrolleri mudel on vale. Kontrollige ja sisestage tootja ning mudeli number uuesti.

Eelmaarangu viga

Kontroller ei ole seadistatud nende eelmaarangute vastuvétmiseks.

Eelmé&arangu viga

Kontroller on seadistatud eelmaarangute vastuvotmiseks. Kontrolleri eelmaarangut ei ole valitud.

Jatkub jargmisel lehekiiljel HC94949,00009C5 -21-15APR16-1/2
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Rikkeotsing

Eelmaarangu viga

Eelmaarang ei ole kontrolleri vahemikus.

Kontrolleri mdétuhiku viga

Kontroller t66tab ainult meetermdddustiku Ghikutega.

Kontrolleri m&6tihiku viga

Kontroller to6tab ainult inglise (USA) mddtihikutega.

Kontrolleri mdétuhiku viga

Kontroller té6tab ainult meeterméddustiku vai inglise (USA) Gihikutega.

Kontrolleri toimingu viga

Kontrolleri jaoks valiti vale toiming.

Eelmé&arangu hoiatus

Nuuld rakendatakse péllult valjumise eelméaarangu kohast maara.

Eelmaarangu hoiatus

GPSi signaal on kadunud. Nuld rakendatakse GPSi kadumise eelmaarangu kohast maara.

Eelmé&arangu hoiatus

Kontroller ei toeta valitud eelmaarangut.

Teave
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
GreenStar on ettevotte Deere & Company kaubamérk
StarFire on Deere & Company kaubamérk
HC94949,00009C5 -21-15APR16-2/2
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Rikkeotsing

PC8663 —UN—29APR15

AutoTrac'i juhtiiksus—Reichhardt
diagnostika-aadressid

Diagnostika aadressid

Valige nupp Diagnostika-aadressid, kuvatakse juhtiiksuste Nupp MENOU
nimekiri, veakoodidega juhtiiksused on eraldi esile PCBESS —UN—05AUGOS
tostetud.
Message
ENTER nupu abil paaseb igale juhtiksusele eraldi ligi. Center

AutoTrac'i Reichhardt juhtiiksuse kuvamiseks valige
seadme rippmendtst ACI.001 t66seadis.

Nupp TEATEKESKUS (teabeikooniga)
PC8668 —UN—05AUGO05
Kaikide juhtliksuste veakoodide kuvamiseks valige E
NAITA KOIKI ja vajutage ENTER. Masina probleemide
diagnoosimiseks voib need koodid edastada John Deere
volitatud esindajale. ==

Kdik alltoodud diagnostikakoodid puudutavad AutoTrac

Reichhardt juhtiiksust. Diagnostika-aadressid
Diagnostika-aadress Kirjeldus
1001 Veakoodide kuvamine
003 ELX pinge
‘ 004 Aku pinge
005 5V regulaatori pinge
008 LS-i réhuanduri pinge
009 LS-i rdhuandur (réhulihik kpa)
010 WAS-i/giiroanduri pinge
013 WAS-i kalibreeritud keskasendi pinge
‘ 014 WAS-i kalibreeritud vasaku taisasendi pinge
015 WAS-i kalibreeritud parema taisasendi pinge
016 WAS-i ratta tegelik nurk
019 GPS-i kiirus (km/h)
‘ 023 Max voolukiiruse test
025 Suletud kontuuri etapi vastuse test
‘ 031 Muudetav parameeter, suunajoon
037 AutoTraci reageerivuse
‘ 048 Muudetav parameeter, siseringi véimendus
051 Muudetav parameeter, suuna véimendus
‘ 052 Muudetav parameeter, kurvitundlikkus
053 Muudetav parameeter, hankimistundlikkus
‘ 054 Muudetav parameeter, kiilgmine véimendus
056 AutoTraci t66tunnid
1060 AutoTraci valjumiskood
061 Roolillliti (taastusluliti), AutoTraci olek
‘ 062 Paralleelseire (vétmekaart olemas), TCM-i olek
063 Istme/rajanumbri/GPS-i olek
1065 Kilgmine viga
067 Suuna viga
o071 Kilgviga, akumulaator
076 Inseneridiagnostika lubamine/keelamine
077 Tegelik kéverus
Jitkub jargmisel lehekiiljel BA31779,000021F -21-08JUL11-1/2
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Rikkeotsing

Diagnostika-aadress Kirjeldus
078 Sihtkdverus

o epvocoemmsy
G0 Rooimscaisussde, SO lhuwseohusate ()

220 Kontrolleri konfiguratsiooniandmete versiooninumber

BA31779,000021F -21-08JUL11-2/2
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Rikkeotsing

AutoTrac™ Reichhardt® juhtiksuse
diagnostika veakoodid (DTC)

Valige veakoodide nupp, ilmub kontrollerite nimekiri ja
naidatakse diagnostikakoodidega kontrollereid.

Enter nupu abil paaseb igale juhtiiksusele eraldi ligi.

Kdikide juhtiksuste veakoodide kuvamiseks valige Naita
koiki ja vajutage Enter nuppu. Masina probleemide
diagnoosimiseks voib need koodid edastada John Deere
volitatud esindajale.

PC8663 —UN—29APR15

Mendidnupp

PC8655 —UN—05AUG05

Message
Center

Teatekeskuse nupp (teabeikooniga)
PC8669 —UN—05AUGO5

Veakoodide ekraaniklahv

SPN FMI Kirjeldus
‘ 168 3 Rooli juhtiiksuse lilitamata toitepinge (cc# 182) mddtevahemikust krgem
168 4 Rooli juhtiiksuse lulitamata toitepinge (cc# 182) mddtevahemikust madalam
‘ 232 StarFire™ diferentsiaalparanduse olekuteade puudub (PGN 65535/0x53)
517 9 GPS-kiiruse teade puudub
628 12 Annab teada, et rooli juhtiiksust programmeeritakse imber (kaivitusiiksus loodud). Programmeerige rooli juhtiiksuse imber.
Kui térge jaab plsima, vahetage rooli juhtiksus vélja.
630 13 Viitab rooliklapi puudulikule kalibreerimisele. Rattanurga anduri kalibreerimine I6petamata. AutoTrac™ jaab kuni ststeemi
kalibreerimiseni tokestatuks.
1504 9 Juht ei istu AutoTrac™-i kasutamise ajal istmel.
Uks ei ole suletud (ukselilitiga versioon).
1504 14 Juht ei istu AutoTrac™-i kasutamise ajal istmel.
Uks ei ole suletud (uksellilitiga versioon).
1504 31 Juht ei asu istmel AutoTrac™ té6tamise ajal - 2—7 sekundi vahemikus.
Uks ei ole suletud (ukselllitiga versioon).
3509 3 Naitab, et rooli réhuanduri ja (v&i) rattanurga asendianduri anduri toitepinge (vooluringi kood 733) on lubatud vahemikust
kdrgem.
‘ 3509 4 Naitab, et rooli réhuanduri ja (v&i) rattanurga asendianduri toitepinge (vooluringi kood 733) on lubatud vahemikust madalam.
3509 5 Rooli 1. asendianduri madal voolutugevus
‘ 3509 6 Rooli 1. asendianduri kérge voolutugevus
1807 5 Rooli nurk
11807 6 Rooli nurk
520431 5 Isoleeriva sulgeklapi vooluringi voolutugevus madal
‘ 520431 6 Isoleeriva sulgeklapi vooluringi voolutugevus kérge
522385 1 Naitab, et masina AutoTrac™-i juhtliksuse toitellliti pole asendis SEES. Liigutage AutoTrac™-i pealiiliti asendisse SEES.
‘ 522387 |7 Naitab, et roolikontroller ei véta vastu rattanurga asendianduri signaali.
522390 |9 Ebanormaalne uuenduskiirus
‘ 522394 |9 TCM teated puuduvad
523698 |9 IVS kuva teade puudub
‘ 523767 |2 AutoTrac™-i jatkamisliliti vooluringide konflikt
523795 |2 Naitab, et rooliklapi suund on vale. Vaadake, kas rooliklapi parema ja vasaku vooluringi koodid on vahetusse lainud.
‘ 523795 |11 Naitab, et juhtklapi tundetuspiirkonnad on ebalhtlased.
523795 13 Tundetuspiirkonnad on valjaspool vahemikku.

Jéatkub jargmisel lehekiiljel
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Rikkeotsing

SPN FMI Kirjeldus

523795 |12 EH-klapi voi juhtmestiku viga

523824 |5 Juhtiiksus - ei ole FMEA reziimis

523824 |6 Juhtiiksus - ei ole FMEA reziimis

523826 |0 Rattanurga anduri primaarne signaal kdrge

523826 |1 Rattanurga anduri primaarne signaal madal

523826 |2 Rooli juhtliksuse kalibreerimine / Rattanurga anduri polaarsus
523826 |7 Rattanurga anduri primaarse signaali viga / liikumist ei tuvastatud
523826 10 Rattanurga anduri primaarse signaali viga / SID liikumine
523826 |14 Peamise ja sekundaarse rattanurga anduri konflikt

524221 9 Sdiduki lengerdusmaara teade puudub

StarFire on Deere & Company kaubamérk
AutoTrac on Deere & Company kaubamérk

HC94949,00009C6 -21-15APR16-2/2
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Kontrollnimekiri

Hooajaeelne kontrollnimekiri

Enne hooaja algust on soovitatav teha jargmised
tarkvaravarskendused, kontrolltoimingud ja
kalibreerimised.

O Vt elektroonilist kasutusjuhendist veebisaidil
Manuals.Deere.com véi kiisige John Deere'i
edasimudjalt allalaaditavat versiooni.

O Uuendage seadmete tarkvara. Uusima tarkvara leiate
veebiaadressilt StellarSupport.com.

O Ekraan

O Vastuvotjad

O Juhtiksus

0O Muu AMS-varustus

O Kisige roolikontrolleri tarkvarauuendusi edasimiujalt.
AutoTrac™ juhtiksuse Reichhardt® tarkvara saab
uuendada vaid John Deere'i edasimuija.

AutoTrac on Deere & Company kaubamérk
Reichhardt on Reichhardt GmbH kaubamark

O Kontrollige, et masina juhtmestik poleks kulunud ega
vigastatud, eriti just kandurite, nurkade, kitsaskohtade
ning kinnituste juures.

O Kontrollige, et juhtmestiku pistikud poleks kahjustatud
ja juhtmed pole isolatsioonita jaanud.

O Kontrollige pistikute tihendeid ning lukusteid.

O Vastuvétjad
O Ekraanid
O Roolikontroller

0O Kontrollige mehhaanilist roolististeemi kulumise
tuvastamiseks.

O Vaadake, kas hiudraulikastisteemis on lekkeid.

0O Kalibreerige maapinna kompensatsioonimooduli (TCM)
vastuvotja.

0O Kaitage AutoTrac™-i ja vajadusel kalibreerige uuesti.

HC94949,00009B4 -21-04APR16-1/1

Hooajajargne kontrollnimekiri

Parast hooaega on soovitatav teha jargmised
kontrolltoimingud.

O Kontrollige, et masina juhtmestik poleks kulunud ega
vigastatud, eriti just kandurite, nurkade, kitsaskohtade
ning kinnituste juures.

O Kontrollige, et juhtmestiku pistikud poleks kahjustatud
ja juhtmed pole isolatsioonita jaanud.

O Kontrollige mehhaanilist roolistiisteemi kulumise
tuvastamiseks.

O Vaadake, kas hidraulikaslsteemis on lekkeid.

O Kontrollige pistikute tihendeid ning lukusteid.

O Kontrollige, et pistikute kontaktid poleks kulunud,
maardunud voi roostes.
O Vastuvétjad
O Ekraanid
O Roolikontrollerid

AL70325,0000149 -21-01DEC14-1/1

Igapaevane kontrollnimekiri

Igapaevaselt on soovitatav teha jargmised
kontrolltoimingud.

O Kontrollige, et masina juhtmestik poleks kulunud ega
vigastatud, eriti just kandurite, nurkade, kitsaskohtade
ning kinnituste juures.

O Kontrollige, et juhtmestiku pistikud poleks kahjustatud
ja juhtmed pole isolatsioonita jaanud.

O Vaadake, kas hiudraulikastisteemis on lekkeid.

O Kontrollige kinnitusdetaile.
O Ekraanid
O Vastuvétjad

AL70325,000014A -21-01DEC14-1/1
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Saadaval olev John Deere’i tehniline kirjandus

Tehniline informatsioon

Tehnilist informatsiooni saab osta John Deere'lt.
Publikatsioonid on kattesaadavad trikituna voi
CD-formaadis.

Tellimusi saab teha, kasutades Uht jargmistest:

* John Deeréi tehnilise informatsiooni pood:
www.JohnDeere.com/TechinfoStore

* Helistades 1-800-522-7448

* PGorduge John Deere’i esindaja poole

Véimalik on saada jargmist informatsiooni:

* VARUOSADE KATALOOGIS on kirjas teie masinale
sobivad varuosad koos lahtivbetud vaatega, mis
hélbustab dige varuosa kindlakstegemist. Samuti on
see kasulik lahtivotmisel ja kokkupanemisel.
KASUTUSJUHEDID sisaldavad informatsiooni ohutuse,
kasutamise, korrashoiu ja hooldamise kohta.
TEHNILISED TEATMIKUD, kus on toodud teie masina
hooldamisega seotud informatsioon. Need sisaldavad
tehnilisi andmeid, pilte kokkupaneku ja lahtivétmise
kohta, hidrodli vooluskeeme ja juhtmestiku skeeme.
Mdnede toodete kohta on eraldi kdsiraamatud remondi
ja diagnostika informatsiooniga. Ménede komponentide
kohta, nagu mootorid, on saadaval eraldi tehnilised
teatmikud. B

HARIDUSLIK OPPEKURSUS, mis koosneb viiest

kdikehdlmavast raamatuseeriast, milles on detailne

pohiinformatsioon, séltumata tootjast:

- Agricultural Primer seeria kasitleb talupidamise ja
karjakasvatuse tehnoloogiaid.

- Farm Business Management seeria kasitleb "paris
elust" vbetud probleeme ning pakub praktilisi
lahendusi turunduse, finantseerimise ja seadmete
valiku ning vastavuse tagamise valdkonnas.

- Hooldamise poéhialused naitavad, kuidas oma
maastikumasinaid remontida ja hooldada.

- Masina kasutamise pdhialused selgitavad masina
vbimalusi ja seadistamist, kuidas masina tootlikkust
suurendada ja kuidas valtida mittevajalikke toiminguid
pollul.

- Kompaktseadmete pdhialused annavad juhised kuni
40 kaitusvolli hobujduga varustuse remontimiseks ja
hoolduseks.
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John Deere on Teie teenistuses
KLIENDIRAHULOLU on John Deere jaoks oluline.

Meie esindused pingutavad selle nimel, et varuosad ja
teenindus jouaksid teieni digeaegselt ja efektiivselt:

—Hooldus ja varuosad teie seadmetele.

—Koolitatud hooldustehnikud ja vajalikud diagnostika ning
remondivahendid teie seadmete hooldamiseks.

PROBLEEMILAHENDUSPROTSESS KLIENDIRAHU-
LOLU TAGAMISEKS

John Deere esindaja tagab pihendunult teie seadmele
tugiteenuse ja mis tahes probleemi lahendamise.

1. Esindusega Uihenduse vétmisel pange valmis jargmine
informatsioon:

—Masina mudel ja toote-identifikatsiooninumber
—Ostmise kuupaev
—Probleemi olemus

2. Arutage probleemi esinduse hooldusjuhiga.

/
g @

3. Kui probleemi ei 6nnestu lahendada, selgitage
probleemi esinduse juhile ning paluge abi.

4. Kui probleem pusib ja seda esinduses ei
suudeta lahendada, siis paluge abi saamiseks
esindajal Uhendust votta John Deere'ga. Voi votke
Uhendust kleinditeeninduskeskusega Ag Customer
Assistance Center telefonil 1-866-99DEERE
(866-993-3373) vOi saatke meile e-mail aadressil
www.deere.com/en_US/ag/contactus/.
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