AutoTrac RowSense

MANUALUL OPERATORULUI

AutoTrac RowSense
OMPFP16953 EDITIA F2 (ROMANIAN)

John Deere Ag Management Solutions
(Acest manual inlocuieste OMPFP11679)

PRINTED IN U.S.A.

*

6 9 5 3

1

*x 0 M P F P



Introducere

Cuvant inainte

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a invata sa
operati corect sistemul. Nerespectarea instructiunilor
poate provoca vatamari corporale sau defectiuni ale
echipamentelor. Acest manual si autocolantele de
siguranta de pe magina dvs. pot fi disponibile si Tn alte
limbi (Contactati reprezentantul John Deere pentru a
efectua o comanda.)

ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte
componenta a sistemului dvs. si trebuie sa ramana
impreuna cu acesta in cazul vanzarii.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat

in unitati metrice, cat si in unitati specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si organele
de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele de fixare cu
specificatii exprimate Tn sistem metric sau anglo-saxon
pot necesita o cheie fixa cu dimensiuni exprimate in
sistem metric sau anglo-saxon.

PARTEA STANGA SI CEA DREAPTA se determina stand
cu fata spre directia de Thaintare a masinii la deplasare
inainte.

GARANTIA este oferitd ca parte din programul de
asistenta John Deere pentru clienti care utilizeaza si
intretin echipamentul conform indicatiilor din acest
manual. Garantia pentru componentele hardware ale
sistemului GreenStar este explicata in cadrul certificatului
de garantie pe care trebuie sa il primiti de la distribuitorul
dumneavoastra.

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
inlocui sau repara produsele proprii la care apar defecte
in timpul perioadei de garantie. In unele circumstante,
John Deere ofera, de asemenea, imbunatatiri pe teren,
deseori fara costuri pentru client, chiar daca produsul

nu mai este in garantie. Dacé sistemul este utilizat
abuziv sau modificat pentru a-i mari performantele fata de
specificatiile initiale din fabricatie, garantia devine nula si
pot fi refuzate imbunatatirile pe teren.

KR43067,00000A2 -58-10NOV08-1/1
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Siguranta

Recunoasterea Informatiilor de Siguranta

Acesta este un simbol de siguranta-alarmare. Cand
observati acest simbol pe masina dvs. sau in acest
manual, fiti atenti la potentiale vatamari corporale.

Urmati masurile de precautie recomandate si procedeele
de operare in siguranta.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -58-29SEP98-1/1

Interpretarea indicatoarelor scrise

Un indicator scris — PERICOL, AVERTISMENT, sau
ATENTIE — este asociat unui simbol de siguranta-alarma. A PERlCO L
PERICOL identifica cele mai mare grad de risc.

Indicatoarele PERICOL si AVERTISMENT sunt amplasate

in apropierea zonelor specifice de risc. Precautiile A AVERTISMENT

generale sunt marcate cu indicatorul ATENTIE. ATENTIE
identifica, de asemenea, mesajele de siguranta din acest

manual, A ATENTIE

TS187 —58—08SEP03

DX,SIGNAL -58-03MAR93-1/1

Respectati instructiunile de siguranta

Cititi cu atentie toate mesajele de siguranta din acest
manual si respectati semnele de siguranta de pe masina
dumneavoastra. Pastrati semnele de siguranta in conditii
bune. Inlocuiti semnele de siguranta lipsa sau deteriorate.
Asigurati-va ca noile componente ale echipamentelor si
piesele de schimb contin semnele de siguranta uzuale.
Semne de sigurantd de schimb sunt disponibile la
reprezentanta locala John Deere.

Pot exista informatii de siguranta suplimentare pentru
piesele si componentele provenite de la diversi furnizori
care nu sunt reproduse in acest manual al operatorului.

TS201 —UN—15APR13

Tnvatati cum sa operati masina si cum sa utilizati
comenzile corespunzator. Nu permiteti nimanui sa Daca nu intelegeti orice parte din acest manual si aveti
opereze fara instructiuni. nevoie de asistenta, contactati reprezentantul John Deere

< - L - = local.
Pastrati-va masina in conditii de lucru corespunzatoare. oca

Modificarile neautorizate asupra masinii pot dauna
functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de
functionare a maginii.

DX,READ -58-16JUN09-1/1
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Siguranta

Efectuati intretinerea de siguranta

Tn‘gelege;i procedurile de service inainte de a incepe lucrul.
Pastrati zona curata gi uscata.

Niciodata nu lubrifiati, servisati sau reglati magina in
timpul migcarii. Feriti mainile, picioarele si imbracamintea
de partile antrenoare. Decuplati sursa de putere si
actionati comenzile pentru eliberarea presiunii. Coborati
echipamentele la pamant. Opriti motorul. Scoateti cheia
de contact. Lasati magina sa se raceasca.

Rezemati sigur orice elemente ale masinii care trebuie
ridicate pentru activitatea de intretinere.

Pastrati toate piesele Tnh conditii bune si instalate
corespunzétor. Reparati defectiunile imediat. Tnlocuiti
piesele rupte sau uzate. Eliminati orice acumulari de
vaseling, ulei sau ramasite.

La echipamentul auto-propulsat, deconectati cablul de
masa al bateriei (-) Tnainte de a face reglaje la sistemele
electrice sau de a suda la masina.

La utilajele remorcate, deconectati echipamentul de
cuplare de la tractor inainte de servisarea componentelor
sistemului electric sau de a suda la masina.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -58-17FEB99-1/1

Manipularea componentelor electronice si a
suporturilor acestora in siguranta

Caderea in timpul instalarii sau demontarii componentelor
electronice montate pe echipament poate cauza vatamari
grave. Folositi o scara sau o platforma pentru a ajunge
usor la fiecare loc de montare. Folositi puncte de sprijin
solide pentru maini si pentru picioare. Nu instalati sau
demontati componentele Tn conditii de umezeala sau
inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un turn
sau alta structura tnalta, apelati la un alpinist autorizat.

Daca instalati sau servisati un catarg al unui receptor
de pozitionare globala utilizat pe un utilaj, folositi tehnici
de ridicare potrivite si purtati echipament de protectie
corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile

TS249 —UN—23AUG88

de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o

platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER -58-24AUG10-1/1
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Siguranta

Utilizati sistemele de ghidare in siguranta

Nu utilizati sisteme de ghidare pe drumuri publice. Opriti

intotdeauna (dezactivati) sistemele de ghidare fnainte de a
intra pe un drum public. Nu incercati sa porniti (activati) un
sistem de ghidare Tn timpul transportului pe un drum public.

Sistemele de ghidare sunt proiectate pentru a facilita

efectuarea de catre operator, intr-un mod mai eficient,
a operatiunilor de teren. Operatorul este Intotdeauna

responsabil pentru traiectoria masinii.

Sistemele de ghidare includ orice aplicatii care
automatizeaza sistemul de directie al vehiculului. Acestea
includ, dar este posibil sa nu se limiteze la AutoTrac,
iGuide, iTEC Pro, ATU si RowSense.

Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si
a celor din jur:

* Nu coboréti si nu urcati pe un vehicul aflat in miscare.

¢ Verificati daca magina, instrumentul si sistemul de
ghidare sunt configurate corect. Daca utilizati iTEC Pro,
verificati daca au fost definite perimetre precise.

* Ramaneti vigilent i acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

* Ori de cate ori este necesar, preluati controlul volanului
pentru a evita pericolele din teren, persoanele din jur,
echipamentele sau alte obstacole din zona.

* Opriti functionarea in cazul n care vizibilitatea redusa
va poate afecta capacitatea de a conduce echipamentul
sau de a identifica persoanele sau obstacolele aflate
pe traseul acestuia.

* Cand selectati viteza vehiculului, luati in considerare
conditiile de pe camp, vizibilitatea si configuratia
vehiculului.

JS56696,0000970 -58-10MAY11-1/1

Utilizarea corespunzatoare a centurii de
siguranta

Utilizati o centura de siguranta cand operati cu o structura
de protectie la rasturnare (ROPS) sau o cabina pentru

a reduce sansele ranirii printr-un accident cum ar fi o
rasturnare.

Nu utilizati centura de sigurantad cand operati fara structura
de protectie sau cabina.

Tnlocuiti complet centura de sigurantd daca elementele
de fixare, cataramele, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verificati centura de siguranta si elementele de fixare
cel putin o data pe an. Urmariti semnele de desprindere
a elementelor de legatura sau deteriorari ale centurii,
cum ar fi rupturi, destramare, uzura exagerata sau

TS205 —UN—23AUG88

neobisnuita, decolorare sau roadere. Tnlocuiti numai cu
piese de schimb aprobate pentru masina dumneavoastra.
Contactati reprezentantul John Deere.

DX,ROPS1 -58-07JUL99-1/1

Stati deoparte de echipamentul de recoltare

Bara de taiere, melcul, rabatorul si rolele de alimentare
nu pot fi acoperite complet datorita functiei lor. Stati
deoparte de aceste elemente in migcare in timpul
lucrului. Decuplati intotdeauna ambreiajul principal, opriti
motorul $i scoateti cheia din contact Thainte de a servisa
sau desfunda masina.

\

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -58-21DEC90-1/1
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Siguranta

Cititi Manualul de ghidare

inainte de a incerca sa utilizati Parallel Tracking sau
AutoTrac™, cititi in intregime Manualul de ghidare,
pentru a intelege componentele si procedurile
necesare pentru utilizarea sigura si adecvata.

Manualul de ghidare acoperd ambele aplicatii de
sisteme de ghidare Parallel Tracking si AutoTrac.

0OU06050,0000F2C -58-03APR08-1/1
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Butonul Reluare

Configurarea butonului Reluare =

Atunci cand o combina echipata cu AutoTrac este
conectata la un heder de porumb echipat cu RowSense,
butoanele de activare 2 si 3 de pe maneta multifunctionala
de control vor fi activate automat pentru a fi utilizate ca
butoane de coborare a hederului si de reluare a AutoTrac
pentru acest sistem. Pe combinele fabricate incepand cu
anul 2012, butonul Auto poate fi utilizat pentru cuplarea
AutoTrac, iar senzorii de randuri se vor cupla atunci
cand cultura intra Tn contact cu palpatoarele. (Consultati
Configurarea intrarii pe rand in sectiunea Validarea
sistemului pentru mai multe detalii.)

PC13860 —UN—13JUL11

Butonul Reluare pe combine

BA31779,00001F5 -58-08NOV11-1/1
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AutoTrac RowSense

Prezentare generala

AutoTrac RowSense cuprinde urmatoarele componente

* AutoTrac integrat, instalat si activat pe combina, cu
software AutoTrac RowSense cu upgrade efectuat,
programat Tn unitatea sistemului de directie (SSU),
activare AutoTrac SF1 sau SF2.

- Pentru combinele din seriile 50 si 60, trebuie
instalata actualizarea software-ului controlerului de
punte/punctului de acces.

- Pentru combinele din seriile S, W si T produse in
2008 si combinele din seria C produse in 2009, este
necesara instalarea unei magistrale LYNX pentru
compatibilitatea cu AutoTrac RowSense.

¢ AutoTrac integrat, instalat si activat pe combina, cu
software AutoTrac RowSense cu upgrade efectuat,
programat Tn unitatea sistemului de directie (SSU),
activare AutoTrac SF1 sau SF2.

* Combinele produse incepand cu anul 2012 necesita un
afisaj GS3 2630 sau GreenStar™ 3 CommandCenter™.

¢ Combinele produse pana in anul 2011 inclusiv necesita

un afisaj GS2 2600 sau GS3 2630.

¢ Activarea AutoTrac RowSense GS3 pentru afisajul GS3
sau GS3 CommandCenter.

¢ Activarea AutoTrac RowSense SF1 sau SF2 pentru
afisajul GreenStar 2.

* Receptor StarFire cu activare SF1, SF2 sau RTK.
* O pereche de senzori de randuri montati pe hederul
de porumb aprobat.

AutoTrac RowSense functioneaza cu toate modelele de
urmarire existente si cu majoritatea modelelor standard de
recoltare. AutoTrac functioneaza in urmatoarele moduri:
Curbe adaptive, Curbe AB, Urma circulara si Urma
dreapta. AutoTrac RowSense reprezintd o imbunatatire
a sistemului AutoTrac integrat pe afisajul GS2, afisajul
GS3 si afisajul GS3 CommandCenter si este utila pentru
recoltarea porumbului. Senzorii de rdnd montati pe unul
dintre randuri detecteaza tulpinile de porumb pentru

a determina pozitia randului. Semnalele furnizate de
senzorii de randuri sunt integrate cu semnalele AutoTrac
existente pentru a ajuta la pastrarea combinei pe randuri.
Cand nu exista niciun semnal de la senzorii de randuri (de
ex. cand conduceti printr-un canal) se aplica ghidarea
normala prin GPS. Majoritatea celorlalte caracteristici

ale AutoTrac raman neschimbate. Senzorii de randuri
reprezinta pur si simplu o altd sursa de semnal de pozitie
pentru directionarea combinei. Toate modurile de urmarire
sunt setate in acelasi fel ca in sistemul AutoTrac bazat
pe GPS.

BA31779,00001F6 -58-08NOV11-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

Configurarea AutoTrac RowSense

NOTA: Inainte de a utiliza acest produs, urmétoarele
actiuni trebuie efectuate in plus faté de
configurarea AutoTrac:

1. Pe afigajul GS3, navigati la MENIU >> butonul
GREENSTAR 3 >> tasta soft GHIDARE >> fila
SETARI GHIDARE >> butonul SETARI ROWSENSE.

Pe afigajul GS3 CommandCenter, navigati la MENIU
>> butonul GREENSTAR 3 >> tasta soft SETARI >>
butonul SETARI ROWSENSE

2. Utilizati butonul de comutare pentru a activa senzorii
de ghidare pe randuri.

3. Asigurati-va ca valoarea decalajului senzorilor este
corecta (0 este valoarea implicita).

4. Utilizati butonul de comutare pentru a selecta modul
de intrare pe rand.

5. Selectati Acceptare pentru a parasi setarile RowSense.

RowSense Settings

Sensor
Status

Sensor Offset

Row
Emtry

~y
s

Enabled

" |1

-
-

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

Configurarea calibrarii

A—Starea senzorilor

B—Decalaj senzor (de la -50 la

50)

C—Metoda de intrare pe rand

D—Acceptare

BA31779,000020C -58-170CT11-1/2

Pictograma AutoTrac RowSense apare in urmatoarele
locatii:

* GS3 2630 — Pagina Ghidare, fila VIZUALIZARE.
* GreenStar™ 3 CommandCenter — Pagina de rulare

PC10040 —UN—04FEB08

—
]
—

=

BA31779,000020C -58-170CT11-2/2
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012 ‘

Configurarea decalajului de ghidare pe RowSense Settings

randuri

Puteti adéug_a un dgcglaj in set_énjle de gh_|da|:enpe randuri s;;:; C i
pentru a schimba alinierea tulpinilor care intra in hederul

de porumb.

Exemple de situatii in care schimbarea alinierii este

Sensnroﬁ'set | 0 | I I
necesara:

* Randul estimat plantat se afla in centrul hederului S C | ——
de porumb, iar randurile au fost culcate la paméant i

de heder. Puteti aplica un decalaj pentru a distribui
diferenta pe o distantd mai mare, astfel incat toate
randurile sa fie inclinate, Tnsa nu la fel de mult ca atunci
cand nu existéd un decalaj. (o) @

¢ Despicatoarele de lan cu senzori de randuri conectati nu Accept
sunt aliniate cu randul. Pana la efectuarea reparatiilor
necesare pentru alinierea senzorilor, puteti aplica un
decalaj pentru a compensa problema de aliniere.

PC13820 —UN—14JUN11

. L A—Starea senzorilor C—Metoda de intrare pe rand
Introducerea unor decalaje mai mici de 0 va face ca B—Decalaj senzor (de la -50 la D—Acceptare

masgina sa traga usor la stanga, iar introducerea unor valori 50)
mai mari de 0 va face ca masina sa traga usor la dreapta.
Valoarea implicita este 0, iar intervalul este de la -50 la 50.

1. Pe afigajul GS3, navigati la MENIU >> butonul 2. Introduceti decalajul de ghidare pe randuri (de la -50
GREENSTAR 3 >> tasta soft GHIDARE >> fila la 50). Valoarea implicita este O.

SETARI GHIDARE >> butonul SETARI ROWSENSE. ) L.
3. Selectati Acceptare pentru a parasi setarile RowSense.

Pe afigajul GS3 CommandCenter, navigati la MENIU
>> butonul GREENSTAR 3 >> tasta soft SETARI >>
butonul SETARI ROWSENSE

BA31779,000020D -58-08NOV11-1/1

20-2 071116

PN=12




Configurarea i calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012 ‘

Configurarea intrarii pe rand

1. Pe afigajul GS3, navigati la MENIU >> butonul
GREENSTAR 3 >> tasta soft GHIDARE >> fila
SETARI GHIDARE >> butonul SETARI ROWSENSE.

Pe afisajul GS3 CommandCenter, navigati la MENIU
>> butonul GREENSTAR 3 >> tasta soft SETARI >>
butonul SETARI ROWSENSE

2. Utilizati butonul de comutare pentru a selecta modul
de intrare pe rand.

3. Selectati Acceptare pentru a parasi setarile RowSense.
Manual:

1. Conduceti combina pe rand.

2. Apésati butonul de reluare o data pentru a coborf
hederul.

3. Apasati butonul de reluare inca o data pentru a activa
sistemul de ghidare si senzorii de randuri.

GPS:

1. Conduceti combina pe rand.

2. Apasati butonul de reluare o data pentru a coborf
hederul si a activa sistemul de ghidare.

3. Apasati butonul de reluare inca o data pentru a activa
senzorii de randuri.

RowSense Settings

Sensor ’"\ Enabled

Status k_s

O [

z
2
3
|
4
OF I
S
Accept 3
(6]
o
A—Starea senzorilor C—Intrare pe rand
B—Decalaj senzor (de la -50 la D—Acceptare

50)

NOTA: AutoTrac se activeaza la apdsarea butonului

Auto. Senzorii de rdnduri se activeaza cand
cultura intra in contact cu palpatoarele.

BA31779,000020E -58-08NOV11-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse incepand cu anul 2012

Procedura de calibrare a senzorilor de
randuri

Aceasta procedura este efectuata cand sistemul este

instalat sau dupa ce sistemul este reparat. Senzorii de
randuri trebuie instalati i lipiti de opritoarele de repaus.

1. Pregatirea pentru calibrare

Asigurati-va ca senzorii de randuri sunt instalati si
mentinuti de catre arcuri Tn pozitia de repaus. Ridicati
hederul pentru a va asigura ca senzorii de randuri nu
ating pamantul. Combina trebuie sa fie stationara.

2. Navigati la MENIU >> butonul GREENSTAR 3 >>
tasta soft DIAGNOSTICE >> selectati RowSense in
meniul derulant.

3. Calibrati tensiunile de repaus ale senzorilor.

Apésati butonul CAL pentru a salva Th memoria SSU
tensiunile senzorilor in starea de repaus.

NOTA: Pentru ca butonul de calibrare s fie afisat,
senzorii trebuie sé fie validati.

NOTA: Pe GS3 2630 si GreenStar™ 3 CommandCenter

GroanSia - Diagnostic Readings

Wiewr

Read the latest Operator Manual prior 10 operation. To obiain a copy, seeyour dealer

OF AiSit WA Stellar Support. con

RowSense

@ &

Row Sensors Avalable: Yes

RowSense Actvalion Avallable:  Yes

AutoTrac License:  5F2

Rows Offsel: O
(in)
Primary Steering Source  ---

Sensor Coast Mode Time Renaining: 0

G Lé&ft Sensor Voltage: 05

© Right Sensor Voliage: 4.5

o W

@ Calibration Stalus:  Calibrated

A—Caseta derulanta

Setarea calibrérii

D—Butonul CAL

PC13818 —UN—170CT11

vor apdarea tensiunile senzorilor din dreapta si
din stdnga. Tensiunea de repaus a senzorului

Vizualizare
B—Tensiune senzor stanga
C—Tensiune senzor dreapta

E—Stare calibrare

din dreapta trebuie sa fie mai mare de 2,5 V.
Tensiunea de repaus a senzorului din stédnga
trebuie sa fie mai mica de 2,5 V.

4. La finalizarea calibrarii, parasiti pagina Valori
diagnosticare RowSense.

BA31779,000020F -58-08NOV11-1/1
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Configurarea si calibrarea sistemului pentru modelele produse pana in anul 2011 inclusiv ’

Configurarea AutoTrac RowSense Tl SETUP AutoTrac
NOTA: inainte de a utiliza acest produs, urméatoarele Steer Sensitivity . &
actiuni trebuie efectuate in plus faté de 3 4 G0 - 2000 104 @
configurarea AutoTrac: SRR
5 6 || AutoTrac
1. Pe afigajul GS2, navigati la Afigaj original GreenStar Calibration
>> CONFIGURARE >> AUTOTRAC 7 8 Row Guid Comm
— LI ROW buidance
2. Selectati DA pentru Optiune de ghidare pe randuri tion Installed Yes ©
. g AP e A g 0 ||Option Installe
instalata si Optiune de ghidare pe randuri validata. El:
Calibrati senzorii de ghidare pe randuri. ¢ ||cLR Egl\:bsgl:jon & Senmr B @
4. Asigurati-va ca valoarea decalajului de ghidare pe W = E
randuri este corecta (100 este valoarea implicita). pace |Row Guidance 100 @
Offset (S0 - 150) = 3
A—Sensibilitate directie E—Decalaj de ghidare pe SETUP F | <
(50-200) randuri (50-150) @ q
g—galibrarea AutoTrac g— r;eutilizat INEO %I
—Optiune de ghidare pe —Retur - .
randuri instalata SETUP € Q
D—Calibrarea senzorilor de RUN Setup @ 8
ghidare pe randuri | =
Configurarea calibrarii
KR43067,00000FA -58-13NOV08-1/1
Procedura de calibrare a senzorilor de 1 | 2 [ESL8X AutoTrac
randuri p— ﬁ Steer Sensitivity [IIRGA P
Aceasta procedura este efectuatd cand sistemul este 3 4 50 - 2000 @
instalat sau dupa ce sistemul este reparat. Senzorii de
randuri trebuie instalati si lipiti de opritoarele de repaus. 5 6 S;EE)TT‘C D
racion
1. Pregatirea pentru calibrare 7 8 - E
Asigurati-va ca senzorii de randuri sunt instalati si Rotioiu;ggggﬁ ed Yes@ @
mentinuti de catre arcuri in pozitia de repaus. Ridicati 9 o |Op —
hederul pentru a va asigura ca senzorii de randuri nu Row Guidance Sensor =
ating pamantul. Combina trebuie sa fie stationara. ¢ ||[CLR Calibration @
A—(Sseonszi(t))(;l)itate directie E—Qec(’alaj (csi_)% qllgg)are pe Hj PAGE Row Guidance 100 = @

—. ranauri — @©
B—Calibrarea AutoTrac F—Neutilizat Offset (50 - 150) —_ §
C—Optiune de ghidare pe G—Retur SETUP F| [ N

randuri instalata ® q

D—Calibrarea senzorilor de L] INEO %I
ghidare pe randuri _—

SETUP E

RUN Setup 9 @ 5

Continuare pe pagina urméatoare

Configurarea AutoTrac

KR43067,0000123 -58-17NOV08-1/2
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Configurarea i calibrarea sistemului pentru modelele produse péna in anul 2011 inclusiv

2.

Apasati butonul CONFIGURARE de pe monitorul
original GreenStar. Apasati butonul cu literd indicat
de AutoTrac.

Calibrati tensiunile de repaus ale senzorilor.

Apasati butonul de calibrare a senzorilor de ghidare pe
randuri (E) pentru a salva in memoria SSU tensiunile
de repaus ale senzorilor.

NOTA: Pe ecranul afisajului GS vor apdrea acum

4.

tensiunile senzorilor din sténga si dreapta.
Tensiunea de repaus a senzorului din dreapta
trebuie sa fie mai mare de 2,5 V. Tensiunea
de repaus a senzorului din stanga trebuie

sa fie mai mica de 2,5 V.

Sfarsitul calibrarii; iesiti din modul de calibrare a
senzorilor de randuri.

A—Neutilizat E—Calibrarea senzorilor de
B—Neutilizat ghidare pe randuri
C—Calibrare senzor stanga (V) F— Neutilizat

1,17 G—Retur
D—Calibrare senzor dreapta

(V) 3,83

2 B B

b SETUP Calibration
a ®
——
6 E
Sl
8 v
o ©
Left Sensor Cal (¥) 1.17 T
+ || cr [Right Sensor Cal (v¥) 3.83 | (o)

i

PAGE

Calibrate
Row Guidance Sensor

v

.
@ §
SETUP =
®
INFO 2
5
<
o
aun | AutoTrac @ :

Setarea calibrérii

KR43067,0000123 -58-17NOV08-2/2

Configurarea decalajului de ghidare pe
randuri

Puteti adauga un decalaj in setarile de ghidare pe randuri
pentru a schimba alinierea tulpinilor care intra in hederul
de porumb.

Exemple de situatii in care schimbarea alinierii este

necesara:

Randul estimat plantat se afla in centrul hederului

de porumb, iar randurile au fost culcate la pamant

de heder. Puteti aplica un decalaj pentru a distribui
diferenta pe o distantd mai mare, astfel incéat toate
randurile sa fie inclinate, Tnsa nu la fel de mult ca atunci
cand nu exista un decalaj.

Despicatoarele de lan cu senzori de réanduri conectati nu
sunt aliniate cu randul. Pana la efectuarea reparatiilor
necesare pentru alinierea fizica a senzorilor, puteti aplica
un decalaj pentru a compensa problema de aliniere.

Introducerea unor decalaje mai mici de 100 va face ca
masina sa traga usor la stanga, iar introducerea unor
valori mai mari de 100 va face ca masina sa traga usor
la dreapta. Valoarea implicita este 100, iar intervalul este
de la 50 la 150.

1.

Apasati butonul CONFIGURARE de pe monitorul
original GREENSTAR. Apasati butonul cu litera indicat
de AutoTrac.

Introduceti decalajul de ghidare pe randuri (de la 50 la
150). Valoarea implicita este 100.

Sfarsitul configurarii.

AutoTrac

Al

Steer Sensitivity
(50 - 2000

AutoTrac
Calibration

Row Guidance
Option Installed

Row Guidance Sensor
Calibration

Row Guidance
Offset (50 = 150)

v
‘r’es@
v

100

D

z]
A
6
o
o

elle]e]e

Tu]

SETUP
Setup

PC10466 —UN—27APR08

Configurarea decalajului de ghidare pe randuri

A—Sensibilitate directie
(50-200)

B—Calibrarea AutoTrac

C—Optiune de ghidare pe
randuri instalata

D—Calibrarea senzorilor de
ghidare pe randuri

E—Decalaj de ghidare pe
randuri (50-150)

F—Neutilizat

G—Retur

KR43067,00000D6 -58-12NOV08-1/1
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Validarea sistemului

Afisajele si indicatoarele

Atunci cand utilizati AutoTrac RowSense, pe ecran vor
aparea pictogramele indicate mai jos. Pe GS3 2630, pe
harta din fila VIZUALIZARE GHIDARE apare o pictograma
care indica faptul ca senzorii de randuri sunt disponibili
(atunci cand butonul STARE SENZORI este setat la
validare). Pe GreenStar™ 3 CommandCenter, pictograma
apare pe pagina de rulare. Fiecare pictograma indica ce
se intdmpla pe combina la momentul respectiv.

Pictograma isi schimba culoarea de la alb la colorat
(verde) si este animata atunci cand senzorii de randuri
controleaza vehiculul.

PC10042C —UN—04FEB08

JAVA\

Sistem instalat (fundal gri)

434

PC10042 —UN—04FEB08

Sistem activ, functioneaza atat cu senzorul de randuri,
cét si cu GPS (fundal verde)

PC10042A —UN—O04FEB08

Semnal GPS pierdut, functioneazd numai cu datele de la
senzorii de randuri (fundal galben)
PC10042B —UN—O04FEB08

AN

Semnal pierdut de la senzorii de rénduri, functioneazd numai
cu GPS (fundal portocaliu)

(IEEE N

BA31779,0000224 -58-08JUL11-1/1
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Validarea sistemului

Activarea senzorilor de randuri

Senzorii de randuri ghideaza combina oricand pot
determina pozitia randurilor. Operatorul va sti ca senzorii
de randuri ghideaza combina deoarece pictograma
AutoTrac RowSense devine verde si este animata.

Odaté ce a fost setata calea initiala (o linie AB sau o
cursa pe o cale curba inregistrata anterior), butonul
de reluare poate fi apasat cand combina se afla la
jumatatea spatierii caii si la un unghi acceptabil fata
de randuri. Imediat ce apare activitate la senzorii de
randuri, acestia incep sa ghideze combina.

Efectuarea unei intoarceri pe hat: Intoarcerile pe hat
se realizeaza la fel ca si cu AutoTrac pe baza de GPS.
Operatorul aliniaza masina cu calea pe care doreste sa
o urmeze. Apasarea butonului de reluare va determina
AutoTrac sa urmeze calea de ghidare. Apoi, senzorii
de randuri vor detecta pozitia unui rand si il vor urmari.
Caracteristica de extindere a liniei in cazul curbelor
adaptive, cailor in cerc si curbelor AB poate fi utilizata
pentru extinderea proiectiei caii adiacente la capete de
randuri.

N

70 a0 >

- A %

7

[fiEle » || B R I‘
15}

'8

5

)

3

- \ |
- z
i - T
m RTH l’:

e o

(30

D40 (ArE -

Activarea senzorilor de randuri — GS3 CommandCenter

BA31779,0000470 -58-22MAY12-1/1
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Afisajele 2600 si 2630 — Urma dreapta

Urma dreapta

Modul Urma dreapta trebuie utilizat atunci cand randurile
sunt drepte si nu prezinta variatii mai mari de aproximativ
1 m (3-1/4 ft). Modul Urma dreapta proiecteaza toate
liniile dincolo de prima cale.

In cazul in care campul este relativ drept si traiectoria
nu se modifica, este recomandata utilizarea caii drepte,
deoarece aceasta permite introducerea randurilor pe
caile adiacente. Performantele de intrare pe randuri
sunt imbunatatite cand cadmpul este plantat cu AutoTrac.

perioadelor de reducere a randurilor in canale.

n modul Urma dreapta, linia GPS-ului se recentreaza
automat. Astfel, se asigura alinierea corespunzatoare
a caii GPS-ului cu randurile de porumb. Aceasta
caracteristica nu este disponibila in cazul curbelor
adaptive.

Continuare pe pagina urmatoare

Urma dreapta

PC10390 —UN—07JANO8

BA31779,0000201 -58-08NOV11-1/4
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Afisajele 2600 si 2630 — Urma dreapta

MENIU >> butonul GREENSTAR >> tasta soft GHIDARE ~ PC#663 —UN—29APRIS
>> fila SETARI GHIDARE

Selectati URMA DREAPTA din meniul derulant MOD
URMARIRE. Selectati fila VIZUALIZARE.

NOTA: intrerupeti inregistrarea atunci cand nu PC12685 —UN—29APR15
efectuatli recoltarea. [

Butonul MENIU

Tnainte de pornire

1. Asigurati-va ca exista semnal SF1, SF2 sau RTK GreenStar
observand pictograma receptorului de pe pagina
Vizualizare.

2. Asigurati-va ca spatierea urmelor este corectad. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
GHIDARE.

Selectati SETARE URMA 0.

Butonul GREENSTAR 3
PC8673 —UN—140CT07

Tasta soft GHIDARE

BA31779,0000201 -58-08NOV11-2/4

1. Selectati numele urmei din meniul derulant URMA 0

CURENTA. Daca nu exista niciun nume, creati unul Set Track 0
nou selectand butonul NOU.
Current Track 0 Method
2. Selectati metoda de definire a urmei (A+B) din meniul Track 1
derulant METODA. ® ¢
3. Conduceti la inceputul urmei si selectati butonul @ e J@kmw I
SETARE A. —
4. Conduceti la sfarsitul urmei si selectati butonul Heading :  0.0000 e
SETARE B. Paint A Lat: g goopoooo

Point A Lon.:

= 0.00000000
Va fi creata o linie care traverseaza terenul. Track Spacing [ 5o 000

iy
5. Apasati butonul de reluare pentru a porni AutoTrac

RowSense. 5
@ Set A ] @ Saf 8 I 'g

A—Meniul derulant Urma E—Butonul Spatiere urme &l
curenta 0 F—Butonul de setare A z
B—Meniul derulant Metoda G—Butonul de setare B 7
C—Butonul Nou z 2
D—Buton de stergere 4 5
O

o

Setare urma 0
Continuare pe pagina urmatoare BA31779,0000201 -58-08NOV11-3/4
35 2 071116
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Afisajele 2600 si 2630 — Urma dreapta

Cadere rand — In canal nu va exista niciun rand

de porumb. Deoarece urmele drepte si curbele AB

recentreaza urma, sansa de gasire a randului corect pe

cealalta parte a canalului este mai mare. —— —

NOTA: Dacé se pierd ambele semnale (GPS si de la
senzorii de rénd), sistemul nu se va activa decéat
dupé restabilirea semnalului GPS.

[ |h". f—
\I | | | —
1 1 1 1 1 1 n
"'-..__ | | | | |
n
©
o
4
<
-
©
T
z
]
I
>
[Se]
=
O
o
Canal
BA31779,0000201 -58-08NOV11-4/4
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Afisajele 2600 si 2630 — Curbe adaptive

Curbe adaptive

PC10399 —UN—O04FEB08

Traseul se schimbé la trecerea pe cadmp

Curbele adaptive pot fi utilizate pe toate terenurile, dar
sunt recomandate n special atunci cand traseul se
modifica in timpul deplasarii pe camp, cap-compasul se
modifica semnificativ sau curbele sunt in forma literei U.
Curbele adaptive au o caracteristica suplimentara, care
permite selectarea RowFinder cu ajutorul unui buton.
Senzorii de randuri pot fi utilizati pentru actionarea directiei
combinei atunci cand detecteaza un rand. Inregistrarea
urmariri curbei trebuie sa fie ACTIVATA. Acest lucru va
determina prima trecere si va permite adaugarea de
extensii n linie dreapta.

Curbele adaptive sunt proiectate numai pe cai adiacente,
insa prezinta avantajul manevrarii pe diferite forme de
curbe, iar potentialele erori de estimare a randurilor nu se
mai acumuleaza pe intreaga suprafata a campului.

Daca pe camp se afla mai multe combine, curbele
adaptive nu permit omiterea trecerilor. In aceasta situatie,
curbele adaptive pot functiona numai daca spatierea
urmelor celorlalte combine este adunata cu cea de pe
sistemul dvs. De exemplu, daca un heder de 12 randuri
urmareste un heder de 8 randuri pe randuri de 30 in in
timp ce ambele recolteaza pe acelasi camp, fiecare are
nevoie de o spatiere a randurilor de 20 de randuri (50 ft).

Utilizarea curbelor adaptive este recomandata cand calea
se modifica frecvent pe camp. Curbele adaptive sunt
proiectate numai la urmatoarea cale.

PC10400 —UN—O04FEB08

i

Cap-compasul se schimba pe camp

PC11000 —UN—O04FEBO08

Curbele au forma de U

KR43067,00000AE -58-10NOV08-1/1
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Afisajele 2600 si 2630 — Curbe adaptive

Configurarea curbelor adaptive

MENIU >> butonul GREENSTAR >> tasta soft GHIDARE
>> fila SETARI GHIDARE

Selectati CURBE ADAPTIVE din meniul derulant MOD
URMARIRE. Selectati fila VIZUALIZARE.

Tnainte de pornire

1. Asigurati-va ca exista semnal SF1, SF2 sau RTK
observand pictograma receptorului de pe pagina
Vizualizare.

2. Asigurati-va céa spatierea urmelor este corectd. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
GHIDARE.

1. Selectati butonul de inregistrare pentru a incepe
inregistrarea caii.

2. Parcurgeti calea de pe camp. Dupda parcurgerea
primei cai, va fi creata o proiectie numai pentru calea
urmatoare.

3. Apasati butonul de reluare pentru a porni AutoTrac
RowSense.

Tn modul AutoTrac, inregistrarea se opreste atunci
cand volanul este actionat. In modul de documentatie,
inregistrarea se opreste atunci cand hederul este ridicat.

Modul AutoTrac — Daca operatorul doreste o intrare pe
rand optimizata numai pentru trecerea alaturata, acesta
trebuie sa asocieze inregistrarea adaptiva cu AutoTrac.
Acest lucru este recomandat numai daca campul este
relativ drept, fara curbe prea stranse, iar AutoTrac este
rareori dezactivat (prin actionarea manuala a directiei sau
pierderea semnalului GPS).

Modul Documentatie — Asociati curbele adaptive

cu documentatia. Acest lucru permite operatorului

sa actioneze volanul in timpul deplasarii, continuand

sa Tnregistreze calea parcursa. Extensiile liniei sunt
disponibile la urmatoarea trecere, insa nu vor fi foarte utile
la intrarea pe rand, deoarece preluarea cap-compasului

Continuare pe pagina urmatoare

PC8663 —UN—29APR15

Butonul MENIU

PC12685 —UN—29APR15

Butonul GREENSTAR 3

GreenStar

PC8673 —UN—140CT07

Tasta soft GHIDARE

pe randurile de capat este efectuata cu intarziere.
Performanta va fi redusa in perioadele de cadere a
randurilor.

inregistrare manuala — Operatorul poate asocia
inregistrarea adaptiva cu inregistrarea manuala. Acest
mod nu permite extensiile liniilor decat daca operatorul
apasa continuu butonul de oprire pe randul de capat.
Daca operatorul uita sa dezactiveze inregistrarea, acest
lucru poate cauza probleme precum proiectia incorecta
a curburilor. Exemplu: Daca operatorul iese de pe rand
pentru descarcare fara a apasa butonul de pauza, calea
va fi inregistrata. Atunci cand operatorul conduce pe
calea invecinata, combina va trage usor lateral, deoarece
linia proiectata este decalata.

BA31779,0000472 -58-24MAY 12-1/2
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Afisajele 2600 si 2630 — Curbe adaptive

Apasati: MENIU >> butonul GREENSTAR >> tasta soft
GHIDARE >> fila SETARI GHIDARE >> butonul SETARI
URME CURBE >> meniul derulant INREGISTRARE
URME CURBE (A).

Modurile de curbe adaptive din lista pot fi schimbate pe
ecranul prezentat mai sus, modul dorit putand fi selectat
din meniul derulant.

* AutoTrac
* Documentatie
* Manual

A—Inregistrare urmarire curbe E—Butonul $tergere date

B—Tranzitia la capatul caii F—Caseta de bifare Intoarceri
C—Caseta de bifare Raza stranse line
de bracaj in sol a G—Butonul Acceptare

instrumentului
D—Caseta de introducere

Raza de bracaj in sol a

instrumentului

Curve Track Settings

Curva Traok
Recording A

End of Path | Straight Line Projection
Transition

Implement In-Grou
Turn Radius 30.0
ft)
Clear Curve e
Track Data
Smooth
Tight Turns

PC15156 —UN—24MAY 12

BA31779,0000472 -58-24MAY12-2/2

RowFinder

RowFinder poate fi utilizat pentru deplasarea pe curbe
adaptive si gasirea unui rand aflat la doua sau mai multe
treceri distanta. Atunci cand va apropiati de hat in modul
Curbe adaptive, selectati butonul RowFinder pentru a
activa RowFinder. Acest lucru va inregistra pozitia si
cap-compasul vehiculului.

NOTA: Pozitia si cap-compasul inregistrate vor fi sterse
daca AutoTrac nu este dezactivat in interval de 3
minute de la prima activare a butonului RowFinder.

La capatul randului, asigurati-va ca inregistrarea este
oprita. Afisajul va proiecta randuri paralele.

Continuati pe hat céatre randul dorit. Intrati pe réand
si selectati butonul RowFinder pentru a dezactiva
RowFinder. Acest lucru va comuta sistemul Tnapoi la
modul Curbe adaptive.

Tnainte de a incepe recoltarea, asigurati-vé ca
inregistrarea este pornitid. Apasati butonul de reluare.
AutoTrac va ghida combina pe rand si o noua prima cale
va fi inregistrata.

A—Vizualizare F—Pictograma de stare Starea
B—Setari ghidare RowSense

C—Setari deplasare cale G—Butonul inregistrare
D—iTec Pro H—Butonul Pauza

E—Butonul RowFinder I— Butonul Directie

actival/inactiva

PC15050 —UN—22MAY 12

PC15051 —UN—22MAY12

]

RowFinder dezactivat

(I

RowFinder validat

|
h

PC15157 —UN—24MAY 12

BA31779,0000471 -58-24MAY12-1/1
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Afisajele 2600 si 2630 — Curbe AB

Curbe AB

Utilizarea Curbelor AB este recomandata atunci cand
intregul camp este acoperit de o curba continua. Aceasta
permite introducerea randurilor pe caile adiacente.
Performantele sunt imbunatatite daca campul este
plantat cu AutoTrac. Curbele AB prezinta, de asemenea,

reducere a randurilor.

Curbele AB prezinta avantajul oferit de proiectarea unor
urme curbe pe teren, ca linii paralele care au aceeasi
curbura la fiecare cursa a vehiculului.

Cand este activat modul Curbe AB, curba prin GPS
este recentrata automat. Astfel, se asigura alinierea
corespunzatoare a caii GPS-ului cu randurile de porumb.
Aceasta caracteristica nu este disponibila in cazul
curbelor adaptive.
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Modul Curbe AB proiecteaza toate liniile dincolo de prima cale.

BA31779,0000203 -58-08NOV11-1/3
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Afisajele 2600 si 2630 — Curbe AB

MENIU >> butonul GREENSTAR >> tasta soft GHIDARE
>> fila SETARI GHIDARE

NOTA: intrerupeti inregistrarea atunci cand nu
efectuati recoltarea.

Selectati CURBE AB din meniul derulant MOD
URMARIRE. Selectati fila VIZUALIZARE.

. Asigurati-va ca existd semnal SF1, SF2 sau
RTK observand pictograma receptorului din fila
VIZUALIZARE.

Selectati butonul CURBE AB.

. Asigurati-va ca spatierea urmelor este corecta. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila
GHIDARE.

PC8663 —UN—29APR15

Butonul MENIU

PC12685 —UN—29APR15

GS3;

GreenStar

Butonul GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CT07

Tasta soft GHIDARE

BA31779,0000203 -58-08NOV11-2/3

Selectati un nume pentru curba AB din meniul derulant
CURBA AB CURENTA. Daca nu exista niciun nume,
creati unul nou selectand butonul NOU.

. Selectati butonul de Tnregistrare la inceperea primei
treceri.

. Selectati butonul de acceptare la incheierea primei
treceri. Curbele vor fi proiectate pe teren.

. Apasati butonul de reluare pentru a porni AutoTrac
RowSense.

A—Meniul derulant Curba AB  D—Butonul Spatiere urme
curenta E—Butonul Inregistrare/Oprire

B—Butonul Nou F—Butonul Pauza

C—Buton de stergere

Set AB Curve

Current AB Curve

®
P B

Numberof Segments

Point A Lat,

Paint A Lon.

Track Spacing
()

2

o
0,.00000000
000000000

Ry

PC10709 —UN—250CT07

BA31779,0000203 -58-08NOV11-3/3
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Afisajele 2600 si 2630 — Urma circulara

Configurarea unei urme circulare

Utilizarea modului Urma cerc este recomandata atunci
cand recolta este plantata pe un teren ce poate fi acoperit
de cercuri concentrice.

Daca randurile care trebuie recoltate sunt dispuse in
cercuri, trebuie utilizat modul Urma cerc. Aceasta permite
aplicarea semnalului de curbura GPS la senzorii de
randuri.

MENIU >> butonul GREENSTAR >> tasta soft GHIDARE
>> fila SETARI GHIDARE

1. Selectati URMA CIRCULARA din meniul derulant
MOD URMARIRE. Selectati fila VIZUALIZARE.

PC10853 —UN—31JANO8

2. Asigurati-va ca existd semnal SF1, SF2 sau
RTK observand pictograma receptorului din fila
VIZUALIZARE PC8663 —UN—29APR15

Selectati butonul SETARE CERC.

4. Asigurati-va ca spatierea urmelor este corecta. Daca
spatierea urmelor nu este corecta, modificati-o din fila Butonul MENIU
GHIDARE. PC12685 —UN—29APR15

GSCIEE

Butonul GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CTO07

Tasta soft GHIDARE

Continuare pe pagina urméatoare BA31779,0000204 -58-08NOV11-1/2
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Afisajele 2600 si 2630 — Urma circulara

5. Selectati numele cercului din meniul derulant CERC
CURENT. Daca nu exista niciun nume, creati unul nou
selectand butonul NOU.

6. Selectati metoda de conducere din meniul derulant
METODA.

7. Selectati butonul de inregistrare la efectuarea primei
treceri.

8. Selectati butonul de inregistrare dupa parcurgerea
primului cerc. Pe camp va fi proiectat un cerc.

9. Apasati butonul de reluare pentru a porni AutoTrac
RowSense.

A—NMeniul derulant Urma
circulara curenta

B—Meniul derulant Metoda

C—Butonul Nou

D—Buton de stergere
E—Butonul Spatiere urme

Set Circle

Current Circle Method

® &0
= =

Point A Lat® g goooo0oD
Point A Lon.:

0.00000000 G
Track Spacing: | 30000

(M)

PC10710 —UN—250CT07

BA31779,0000204 -58-08NOV11-2/2
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GS3 CommandCenter — Urma dreapta

Principii de functionare

Modul Urma dreapta asista operatorul la conducerea

pe urme drepte paralele. Mai intéi, configurati Urma 0
(calea de referinta) utilizadnd una dintre optiunile de mai
jos. Odata ce a fost definita Urma 0, sunt generate toate
cursele pentru campul respectiv. Cursele generate pot
fi folosite pentru utilizarea functiilor Ghidare manuala

si AutoTrac. Fiecare cursa este generata dupa cursa
condusa initial, pentru a impiedica propagarea erorilor
de directie pe tot campul.

Cursele sunt copii identice ale cursei initiale.

NOTA: Termenii "Urma de ghidare" si "Linie AB" sunt
intersanjabili. Urma 0 este definita de operator
si reprezinta punctul de referintd dupa care sunt
generate toate cursele paralele din camp.

Spatiul dintre cursele paralele este reprezentat de
setarea Spatiere urme, introdusa in Programul
asistent configurare.

PC9508 —UN—240CT06

BA31779,0000233 -58-21JUL11-1/1

Crearea unei noi urme drepte
Existd mai multe metode de definire a Urmei O:

¢ A + B — Definiti Urma 0 conducéand vehiculul de-a lungul
acesteia.

¢ A + Auto B — Definiti Urma 0 conducénd vehiculul de-a
lungul acesteia.

* A + Cap-compas — Definiti Urma 0 conducéand vehiculul
la punctul A si introducand o valoare predefinita pentru
Cap-compas.

¢ Lat/Long — Definiti Urma 0 introducand valori predefinite
ale latitudinii si longitudinii pentru punctele A si B.

¢ Lat/Long + Cap-compas — Definiti Urma 0 introducénd
valori predefinite ale latitudinii si longitudinii pentru
punctul A si apoi introducand o valoare predefinita
pentru Cap-compas.

NOTA: Urma 0 poate fi definitd in timpul unei operatiuni
(de ex. de plantare), dar, in acest caz, anumite
taste soft nu vor fi disponibile in timpul crearii.

BA31779,0000227 -58-13JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — Urma dreapta

Metodele A+B, A+Auto B si A+Cap-compas

PC10857XT —UN—16JUN10

PC10857MT —UN—23APR09

Cap-compas

oY

BA31779,0000228 -58-14JUL11-1/4

1. Selectati modul URMA DREAPTA si apoi selectati sau
creati un Nume urma in pagina finala de la Program
asistent configurare (CONFIGURARE URMA DE
GHIDARE).

NOTA: Aceasta pagina poate fi accesata cu ajutorul
tastei soft Modificare rapida ghidare.

Pagina GreenStar Principal -> Modificare rapida
ghidare

2. Conduceti la locatia dorita pentru a crea punctul A.

PC13868 —UN—14JUL11

Pagina GreenStar

PC10857JJ —UN—13APR09

GS 3]

13)

principal

Modificare rapida ghidare

BA31779,0000228 -58-14JUL11-2/4

3. Selectati tasta soft Setare punct A.

PC10857MU —UN—23APR09

Continuare pe pagina urméatoare

TA

Tasta soft Setare punct A

BA31779,0000228 -58-14JUL11-3/4
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GS3 CommandCenter — Urma dreapta

Definiti punctul B utilizand una din cele trei optiuni de
mai jos:

* Pentru a configura manual punctul B, conduceti
la locatia dorita pentru punctul B si selectati tasta

Setare punct B. Distanta minima este de 3 m (10 ft).

Este recomandat sa configurati punctul B la celalalt
capat al cAmpului pentru a defini valoarea dorita
pentru cap-compas.

* Pentru a seta automat punctul B, selectati in orice
moment tasta Setare automata punct B. Punctul B
va fi setat automat dupa ce vehiculul parcurge o
distantd de 15 m (45 ft) de la punctul A.

Aceasta metoda calculeaza punctul B dupa ultimele
cinci puncte de date obtinute de-a lungul celor 15 m
(45 ft) si traseaza o linie medie prin aceste puncte
pentru a determina valoarea cap-compas.

® Pentru a seta punctul B prin introducerea unei
valori de cap-compas, selectati tasta soft Setare
cap-compas.
Introduceti valoarea dorita pentru cap-compas
cu ajutorul tastaturii numerice gi salvati valoarea
selectand tasta Acceptare.
0.000 indica nordul, 90.000 estul, 180.000 sudul si
270.000 vestul.

PC10857MW —UN—23APR09

PC10857MX —UN—23APR09

PC10857MV —UN—23APR09

'i‘B

}

Tasta soft Setare punct B

MITIIT =

11311

Setare automatd B

@

Tasta soft Cap-compas

Urma 0 este acum definita, iar urmele paralele sunt
create automat. Sistemul GreenStar este acum
configurat pentru utilizare.

Pentru a anula in orice moment configurarea si a
reveni la pagina Configurare ghidare, selectati tasta
Anulare.

BA31779,0000228 -58-14JUL11-4/4
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GS3 CommandCenter — Curbe adaptive ’

Principii de functionare

Modul Curbe adaptive permite operatorului sa inregistreze

o cale curba descrisa de un vehicul condus manual.
Odata ce prima cursa curba este inregistrata si masina
este intoarsa, operatorul poate trece pe modul Urmarire
paralela sau poate activa AutoTrac, imediat ce apare

calea propagata. Vehiculul va fi ghidat in curse succesive,

bazate pe cursa inregistrata anterior. Fiecare cursa
este generata pe baza cursei descrise initial, pentru a
impiedica propagarea pe tot cdmpul a erorilor de directie.
Cursele nu sunt copii identice ale cursei initiale. Curbura
fiecarei curse se modifica pentru a mentine eroarea de la
o cursa la alta. Cand este necesar, operatorul poate sa
modifice curba oriunde in camp prin simpla actionare a
volanului de pe calea propagata.

NOTA: Functia Omitere cursd nu este disponibil
in modul Curbe adaptive.

Curbura caii se modifica pe masura ce caile succesive
devin mai convexe sau mai concave.

Modul Urma curba adaptiva permite operatorului sa
conduca si sa beneficieze de functia de ghidare pe
diverse tipuri de camp.

PC9028 —UN—16APR06

PC9029 —UN—17APR06

BA31779,0000234 -58-21JUL11-1

Modele de ghidare

Metoda de cautare a segmentelor de linie permite
operatorului sa conduca si sa fie ghidat dupa o serie de
modele de camp:

® Curba simpla
® Curba S

* Caseta

* Urma curse
® Spirala

¢ Cerc

Utilizarea functiei Deplasare cale

Utilizarea functiei Deplasare cale nu este recomandata
in combinatie cu Urmarire curbe. Deplasare cale nu
compenseaza deriva GPS inerenta in modul Urmarire
curbe.

A—Curba simpla
B—Caseta
C—Spirala

PC9032 —UN—17APR06

D—Curba S
E—Urma curse
F—Cerc

BA31779,0000235 -58-21JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — Curbe adaptive

Crearea unei noi urme in curba adaptiva Pe13868 —UN—aluL

NOTA: Setarea informatiilor Client, Ferma si Camp GS3
nu este obligatorie pentru utilizarea curbelor
adaptive, insa o singurd Urmé& globala in curba

Pagina GreenStar principal

adaptiva poate fi salvata. PCA0857.) —UN_13APR0S
1. Selectati modul URMA IN CURBA ADAPTIVA pe 4
pagina finald de la Program asistent configurare ”l”
(CONFIGURARE URMA DE GHIDARE).
NOTA: Aceasta pagina poate fi accesata cu ajutorul o C1085TND —UN_27APRog O TCare rapida ghidare
tastei soft Modificare rapida ghidare. e
2. Deplasati vehiculul la locatia doritéd pentru inceperea {:.;5\)3
urmei. S

Pornire inregistrare

Continuare pe pagina urméatoare BA31779,0000229 -58-14JUL11-1/2
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GS3 CommandCenter — Curbe adaptive

3. Porniti inregistrarea. PC10857NE —UN—27APRO09

NOTA: Tasta soft Inregistrare curbe adaptive este ) %‘"
dezactivata atunci cand modul Repetare este activ. f’?g ]) )
La inregistrarea unor noi cai (de ex. in timpul i I
plantarii), modul Repetare trebuie sa fie debifat Intrerupere Inregistrare
(inactiv). Daca operatorul doreste s& urmeze cai PCT0857NF —UN—27APR09
existente (de ex. la stropire sau recoltare), butonul bl |
Mod repetare trebuie séa fie bifat (activat). Modul ;"5 :; 13
Repetare este dezactivat implicit. l,@ PEy

. N . . Oprire inregistrare
Pentru a porni manual Tnregistrarea, selectati tasta

soft Pornire inregistrare curbe adaptive. Aceasta tasta
soft va fi inlocuita, dupa selectare, cu urmatoarele

PC13868 —UN—14JUL11

taste soft: GS3
* intrerupere inregistrare Pagina GreenStar principal
. ~ . 1 1nci,
* Oprire nregistrare PC10857JF —UN—13APRO9
¢ Anulare
)4 ~ . . oy o . - . s
NOTA: Inregistrarea trebuie opritd numai dacad masina G

este condusa in afara modelului normal al cdmpului
(de ex. pentru realimentarea autocisternei sau

. PN ) Setari
plantatorului) sau atunci cdnd clientul nu doreste PC10857NG —UN—27APRO9 !
inregistrarea intoarcerilor la marginea campului -
sau in spatiul de intoarcere. 1+ 4

Setari curbe — Tnregistrarea poate fi declansata in
functie de AutoTrac sau Acoperire selectand aceste Setdri ghidare
optiuni la Setari ghidare

4. Conduceti pe cursa initiala. O urma de ghidare de 6. Dupa afigarea liniei albe de navigatie pentru

culoare albastra va fi afisata pe camp. urméatoarea cursa, apasati comutatorul de reluare
(numai pentru AutoTrac) pentru a determina virarea
automata a vehiculului pe cursa respectiva. Pentru
Ghidare manuala, ghidati vehiculul pe linia alba de
navigatie.

NOTA: La deplasarea rectilinie, este posibil ca aceasta
sé nu fie afigata in spatele pictogramei maginii
de pe afisaj. Calea va apdrea in momentul in
care directia este actionata.

. .. , . . 7. Selectati Oprire inregistrare la finalizarea campului.
Linia de navigatie, evidentiata cu culoarea alba, " op 9 P

NU apare inainte ca vehiculul s& ajungé la capatul ~ IMPORTANT: OPRITI inregistrarea inainte de a intra pe

cursei gi sa fie intors. Dupa intoarcerea la 180° urmatorul camp. in caz contrar, datele privind
a vehiculului, sistemul va determina calea pe Curbele adaptive de pe campul anterior pot fi
care acesta va fi ghidat. Sistemul localizeazé un sterse inainte de inregistrarea datelor privind
segment de linie paralel aflat la o distanta de 1/2 Curbele adaptive pentru campul urmator.
péné la 1-1/2 din spatierea urmelor. Va apérea
calea prezisa de la care poate naviga operatorul. NOTA: Datele memorate pentru Curbele adaptive sunt
Conduceti vehiculul pe calea dorita. atribuite Clientului, Fermei si Campului selectat.
. Acestea vor fi stocate in memoria interna a afisajului
5. Intoarceti vehiculul la capatul primei curse; pentru panéa in momentul in care sunt sterse de utilizator
urmatoarea cursa, va fi generata o linie de navigatie si pot fi transferate de la un afisaj la altul.

evidentiata in culoarea alba. Linia de navigatie poate
fi afisatd dupa un interval de cateva secunde.
BA31779,0000229 -58-14JUL11-2/2
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GS3 CommandCenter — Curbe adaptive

inregistrarea unei cii drepte sau ocolirea
obstacolelor

1. Pornire inregistrare

2. Selectati Intrerupere inregistrare pentru a opri
temporar inregistrarea caii vehiculului.

3. Selectati Inregistrare pentru a relua inregistrarea
Curbei adaptive.

Distanta dintre punctul in care inregistrarea a fost
INTRERUPTA si cel in care a fost RELUATA va fi marcat&
cu ajutorul unei linii drepte. Aceasta functie poate fi utila
cand exista o sectiune dreapta lunga sau cand sunt
ocolite obstacole.

NOTA: Cel mai lung segment de legéturé (segmentul
de linie generat intre punctele de intrerupere si
reluare) care poate fi creat are lungimea de 0,8
km (0.5 miles) (2640 ft). Pentru distante mai
mari, segmentul nu va conecta cele doua puncte,
ceea ce va avea ca rezultat aparitia unui segment
neacoperit din calea respectiva.

A—inregistrare INTRERUPTA
B—Se genereaza segmentul E—Cale inregistrata ca linie
de legatura intre cele doua dreapta intre punctele A si
puncte D
C—Calea tractorului nu este
inregistrata pe timpul
intreruperii

D—Inregistrare RELUATA

BA31779,000022A -58-13JUL11-1/

PC9284 —UN—29JUL06

PC9285 —UN—08AUG06

RowFinder

RowFinder poate fi utilizat pentru deplasarea pe curbe
adaptive si gasirea unui rand aflat la doua sau mai
multe treceri distantd. Atunci cand va apropiati de hat
in modul Curbe adaptive, selectati butonul ACTIVARE
ROWFINDER. Acest lucru va inregistra pozitia si
cap-compasul vehiculului.

NOTA: Pozitia si cap-compasul inregistrate vor fi sterse
daca AutoTrac nu este dezactivat in interval
de 3 minute de la prima selectare a butonului
ACTIVARE ROWFINDER.

La capatul randului, asigurati-va ca inregistrarea este
oprita. Afisajul va proiecta randuri paralele.

Continuati pe hat catre randul dorit. Intrati pe rand si
selectati butonul DEZACTIVARE ROWFINDER. Acest
lucru va comuta sistemul inapoi la modul Curbe adaptive.

Tnainte de a incepe recoltarea, asigurati-vd c&
inregistrarea este pornitd. Apasati butonul de reluare.

L[] ]]]

Row Finder disabled in

1504 (s)

AutoTrac va ghida combina pe rand si o noua prima cale
va fi inregistrata.

PC13966 —UN—O03AUG11

BA31779,000024D -58-03AUG11-1/1
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GS3 CommandCenter — Curbe AB ‘

Principii de functionare

Modul Curbe AB permite operatorului sa conduca
vehiculul pe curse curbe concentrice care au capetele la
oricare dintre marginile campului. Urmele de ghidare vor
fi paralele cu urma in ambele sensuri si vor fi generate pe
baza urmei originale pentru a evita propagarea pe intregul
camp a eventualelor erori de actionare a directiei.

Urma O este linia de referintd dupa care sunt generate
cursele urmatoare. Dupa crearea primei curbe AB (Urma
0), vor fi generate 4 urme. Sistemul va continua sa
genereze noi curse cand vehiculul parcurge ultima cursa
afisata pe ecran.

NOTA: Optiunea Omitere cursé este disponibil
in modul Curbe AB.

Generare informatii cale curba AB — Atunci cand
sistemul genereaza cursele initiale dupa Tnregistrarea
Urmei 0, sau cand sunt generate cursele suplimentare, pe
vizualizarea in perspectiva este afisat textul "Generare
curbd AB". In acest timp nu este posibil s fiti ghidat dupa
nicio cale.

Limite generare curba AB — Curba initiala AB trebuie sa
aiba o lungime de minimum 10 ft pentru a puntea fi utilizata
in vederea ghidarii. Vehiculul trebuie sa se afle la maxim

400 de metri (0.25 miles) de locul unde a fost inregistrata

PC9028 —UN—16APR06

%%%%S

———
v_‘—,f_\_/x

Urma 0 pentru ca sistemul sa inceapa generarea cailor
curbe. Daca vehiculul se afla la distanta maxima,
generarea si afisarea unei cai poate dura cateva minute.
In acest timp, pe ecran se va afisa "Generare curba AB".

Curbe AB multiple intr-un camp — Un camp poate
contine mai multe cai curbe AB. Fiecare curba AB pentru
acelasi cAmp trebuie inregistrata si denumita individual.

Numerotare urme — Urmele vor fi numerotate pentru

a permite omiterea curselor si pentru a ajuta la gasirea
curselor. Eticheta de directie (N, S, E sau V) este definita
printr-un cap-compas determinat intre cele doua puncte
extreme ale curbei.

Curbura caii se modifica pe masura ce caile succesive
devin mai convexe sau mai concave.

BA31779,0000236 -58-21JUL11-1/1

Crearea unei noi urme curbe AB

Utilizati procedura indicatd mai jos pentru a seta
prima curba AB (Urma 0) pe baza careia vor fi trasate
urmatoarele curse curbe de pe camp.

NOTA: Pot fi inregistrate mai multe curbe AB pentru
acelasi camp. Acestea vor trebui inregistrate
si denumite individual.

1. Selectati modul URMA CURBA AB si apoi selectati
sau creati un Nume urma in pagina finala de la ;
Program asistent configurare (CONFIGURARE URMA
DE GHIDARE).

NOTA: Aceastd pagind poate fi accesatd cu ajutorul
tastei soft Modificare rapidé ghidare.

2. Deplasati vehiculul la locul din cdmp unde doriti sa
fnceapa Urma 0.

3. Selectarea tastei soft Pornire nregistrare curbe AB.
Aceasta tasta soft va fi inlocuita, dupa selectare, cu
urmatoarele taste soft:

* Intrerupere inregistrare
® QOprire inregistrare
¢ Anulare.

4. Conduceti pe cursa initiala. O urma de ghidare de
culoare albastra va fi afisata pe camp.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Pagina GreenStar principal
PC10857JJ —UN—13APR09

13

Modificare rapida ghidare

NOTA: La deplasarea rectilinie, este posibil ca aceasta
sd nu fie afigata in spatele pictogramei masinii
de pe afisaj. Calea va apdrea in momentul in
care directia este actionata.

5. Apasati Oprire inregistrare la capatul cursei; urma va
fi salvata in memorie.

NOTA: Dacé in timpul inregistrérii se pierde semnalul
GPS, inregistrarea este oprita, iar curba AB
inregistrata pand in punctul respectiv este
salvata. In cazul in care Curba AB nu este
cea dorita de operator, aceasta poate fi stearsa
utilizédnd butonul Stergere urmd din pagina
CONFIGURARE URMA DE GHIDARE de la
PROGRAM ASISTENT CONFIGURARE.

BA31779,000022B -58-14JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — Curbe AB

inregistrarea unei cii drepte sau ocolirea
obstacolelor

1. Porniti inregistrarea curbelor AB

2. Selectati Intrerupere inregistrare pentru a opri
temporar inregistrarea caii vehiculului.

3. Selectati Tnregistrare curbe AB pentru a relua
inregistrarea curbei AB.

Distanta dintre punctul in care inregistrarea a fost
INTRERUPTA si cel in care a fost RELUATA va fi marcat&
cu ajutorul unei linii drepte. Aceasta functie poate fi utila
cand exista o sectiune dreapta lunga sau cand sunt
ocolite obstacole.

v

©
o
=
NOTA: Cel mai lung segment de legéturé (segmentul S
de linie generat intre punctele de intrerupere si q
reluare) care poate fi creat are lungimea de 0,8 §|
km (0.5 miles) (2640 ft). Pentru distanfe mai Q
mari, segmentul nu va conecta cele doua puncte, 8
ceea ce va avea ca rezultat aparitia unui segment 2
neacoperit din calea respectiva.
A—Intrerupeti inregistrarea C—Cai generate de la urma 0
inainte de a ajunge in
dreptul obstacolului
B—Reluati inregistrarea dupa
depasirea obstacolului
BA31779,000022C -58-13JUL11-1/1
65-2 071116
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GS3 CommandCenter — Urma circulara

Principii de functionare

Modul Urma cerc permite operatorilor sa conduca
vehiculul in cercuri concentrice in cazul campurilor cu
sisteme pivotante de irigatie. Operatorii pot crea un cerc
initial utilizand o serie de metode diferite. Dupa definirea
cercului initial, sunt create toate cercurile urmatoare din
campul respectiv.

Modul Urma cerc este disponibil pentru ghidarea manuals;
pentru a utiliza AutoTrac in modul Urma cerc este, insa,

necesara activarea AutoTrac si a Pivot Pro. Activarea
Pivot Pro este disponibilda numai pentru America de Nord.

Coordonatele de latitudine si longitudine ale centrului
cercului sunt salvate si asociate unui nume de camp. Daca
un camp nu este selectat in momentul definirii centrului
cercului, vor fi salvate centre globale de cerc. Centrele de
cerc pot fi reapelate pentru utilizarea ulterioara.

BA31779,0000237 -58-21JUL11-1/1

Crearea unei noi Urme cerc

Urmele cerc sunt create prin definirea punctului central
al cercului. Exista douad metode de definire a centrului
cercului:

Selectati modul URMA CERC si apoi selectati sau creati
un Nume urma in pagina finala de la Program asistent
configurare (CONFIGURARE URMA DE GHIDARE).

NOTA: Aceastd pagind poate fi accesatd cu ajutorul
tastei soft Modificare rapida ghidare.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Pagina GreenStar principal
PC10857JJ —UN—13APR09

3]

BA31779,000022D -58-14JUL11-1/1

Metoda Cerc deplasare

* Conducerea pe urma cerc — Creeaza o urma cerc daca
vehiculul parcurge cel putin 10% din cercul dorit. Se
recomanda parcurgerea integrala a cercului pentru
calcularea optima a centrului acestuia si o precizie
mare a urmei.

* Lat/Long — Seteaza o urma cerc pe baza latitudinii si
longitudinii centrului cercului; latitudinea si longitudinea
sunt definite de catre utilizator.

1. Conduceti la locatia dorita din cadmp pentru a descrie o
cursé circulara.

2. Selectati Pornire inregistrare cerc.

Conduceti vehiculul pe cursa circulara dorita.

&

Selectati Oprire inregistrare cerc. Urmele cerc sunt
create automat pe baza valorii Spatiere urme definite
in Programul asistent de configurare.

NOTA: Butonul Oprire inregistrare cerc va apérea in
momentul in care portiunea de cerc parcursé de
vehicul este suficient de mare pentru a permite
calcularea pozitiei centrului.

BA31779,000022E -58-13JUL11-1/1

Metoda Lat/Long
1. Selectati latitudinea si longitudinea punctului central.

2. Introduceti valorile dorite pentru latitudinea si
longitudinea centrului cercului, in grade zecimale.
Valorile latitudinii si longitudinii asociate anterior cu
campul respectiv sunt indicate la prima afisare a
ecranului de introducere.

3. Salvati valorile selectand Acceptare. Urmele cerc sunt
create automat pe baza valorii Spatiere urme definite
in Programul asistent de configurare.

NOTA: Poate fi necesaré alinierea vehiculului pe
urma de pivotare a vehiculului inspre centru sau
folosirea functiei Deplasare cale centru pentru
a alinia urmele cu vehiculul.

BA31779,000022F -58-13JUL11-1/1
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Diagnosticare

Ecranele de diagnosticare

NOTA: Posibile rdspunsuri de diagnosticare, furnizate
Impreun& cu scurte explicatii.

GreenStar 2 Pro - Diagnostic Readings

Read the latest Operators Manual prior to operation. To obtain a copy, see
you dealer or visit www.StellarSupport.com

View |RowSense @ o
Row Sensors Available: Yas
RowSense Activation Available: Yes
@ AutoTrac License: Yes
Row Offset: o
(im)
® Primary Steering Source GPS
Sensor Coast Mode Time Remaining: L1
(sec)

Valori de diagnosticare inainte de MY12

A—Meniul derulant Vizualizare =~ D—Licenta AutoTrac
B—Senzori de randuri disponibili E—Decalaj randuri
C—Activare RowSense F—Sursa principala directie
disponibila G—Timp ramas mod senzor
granita

Senzori de randuri disponibili:
e A-Da
*B—-Nu

Activare ghidare pe randuri disponibila:

¢ A — Da (daca este disponibila activarea AutoTrac
RowSense GS3)

* C — Nu (daca nu este disponibila activarea AutoTrac
RowSense GS3)

Licenta AutoTrac:

e A —Da (SF1)
* B — Da (SF2)
*C—Nu

Decalaj randuri:
* Valoarea decalajului réndului curent, distanta masurata
in (in.) sau (mm).

Sursa principala directie:
e A—Fara

PC13824 —UN—28JUN11

Groen Star - Disgnostic Resdings
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, seevour dealer
or sk wwesw StellarSupport.com.

®

Yes

RowSense

R Activation i
@ AutoTrac License:

Primary Steering Source -

Wiew e
-

Row Sensors Available:

Yes

©

SF2
1]

®

Sensor Coast Mode Tine Remaining: 0
(sec)

® Left Sensor Volage:

@

os

A

S

Calibrated

Valori de diagnosticare MY12

H—Tensiune senzor stanga L—Stare calibrare

|— Tensiune senzor dreapta
J— Calibrare senzor
K—Butonul CAL

*B-GPS
e C — Senzori de randuri

Timp ramas mod senzor granita:
* Cronometru de numaratoare inversa in secunde atunci
cand semnalul GPS este pierdut.

Tensiune senzor stanga

* Tensiunea de repaus a senzorului trebuie sa fie mai
mica de 2,5 V.

Tensiune senzor dreapta

* Tensiunea de repaus a senzorului trebuie sa fie mai
mare de 2,5 V.

Calibrare senzor
Stare calibrare

¢ Calibrat
* Necalibrat

PC13823 —UN—27JUN11
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Curatarea senzorilor de randuri

Curatarea senzorilor de randuri

AATEN'[IE: Opriti motorul, actionati frana de
parcare si scoateti cheia.

Ridicati hederul si coborati opritorul de siguranta (A) pe
tija cilindrului hidraulic.

Senzorii de randuri trebuie verificati zilnic pentru a
determina daca este necesara curatarea. Daca se
acumuleaza material recoltat pe senzori, acesta ar putea
preveni miscarea libera si poate afecta performanta.
Pentru a curata senzorii de randuri, indepartati resturile de
pe senzori si din jurul acestora. Asigurati-va ca senzorii
se migca liber gi nu sunt obstructionati.

Verificati anual bucsele si arborii senzorilor pentru a
detecta eventualele semne de uzura excesiva. Inlocuiti
conform necesitétilor.

A—Opritor de siguranta

Sl

TS696 —UN—21SEP89
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Specificatii

Declaratie de conformitate CE
Deere & Company
Moline, lllinois, SUA
Persoana indicata mai jos declara ca
Produsul: AutoTrac™ RowSense™
indeplineste toate prevederile relevante si cerintele esentiale ale urmatoarelor directive:

Directiva Numarul Metoda de certificare

Directiva privind compatibilitatea 2004/108/CE Certificare proprie, conform Anexei Il a Directivei
electromagnetica

Numele si adresa persoanei autorizate in Comunitatea Europeana sa redacteze fisierele cu informatii tehnice:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germania D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Locul declaratiei: Kaiserslautern, Germania Nume: Aaron Senneff
Data declaratiei: 29 iulie 2011 Functie: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions
Group

Unitatea de productie: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09
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Specificatii
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Documentatia de service John Deere disponibila

Informatii tehnice

Informatiile tehnice pot fi achizitionate de la John Deere.
Unele din aceste informatii sunt disponibile Tn format
electronic, ca discuri CD-ROM, si in forma tiparita. Sunt
multe moduri de a le comanda. Contactati reprezentantul
John Deere local. Apelati 1-800-522-7448 pentru
comenzi utilizand un card de credit. C&utati online la
http://www.JohnDeere.com. Va rugdm sa va pregatiti
numarul de model, numarul de serie si numele produsului.

Informatiile disponibile includ:

e CATALOAGELE DE PIESE listeaza piesele de schimb
disponibile pentru masina dvs. cu vederi in explozie
pentru a va ajuta sa identificati piesele corecte. Este util
de asemenea in asamblare si dezasamblare.

* MANUALELE OPERATORULUI ofera informatii de

siguranta, operare, intretinere si servisare. Aceste

manuale si insemnele de sigurantd de pe masgina dvs.
pot fi disponibile si in alte limbi.

CASETELE VIDEO PENTRU OPERATOR evidentiaza

informatii de siguranta, operare, intretinere gi servisare.

Aceste casete pot fi disponibile in mai multe limbi si

formate.

MANUALELE TEHNICE scot in evidenta informatii de

service pentru masina dvs. Sunt incluse specificatiile,

ansambluri ilustrate si proceduri de dezasamblare,
diagrame ale fluxului de ulei hidraulic si diagrame

de cablare. Unele produse au manuale separate

pentru informatii de reparare si diagnosticare. Unele

componente, ca motoarele, sunt disponibile ih manuale
tehnice ale componentului, separate.

MANUALELE FUNDAMENTALE detaliaza informatii de

baza indiferent de fabricant:

- Seria "Agricultural Primer" acopera tehnologia aplicata
in agricultura si ferme, prezentand subiecte ca si
calculatoarele, internetul si agricultura de precizie.

- Seria de management al afacerii "Farm Business
Management" examineaza problemele reale si ofera
solutii practice Tn domenii ca marketing, financiar,
selectarea echipamentului si compatibilitate.

- Manualele fundamentale de service va prezinta modul
de reparare gi intretinere a echipamentului off-road.

- Manualele fundamentale de operare a masinilor
explica reglajele si capacitatile masinii, modul de
imbunatatire a performantelor maginii si modul de
eliminare a operatiilor nenecesare din camp.

TS189 —UN—17JAN89

-
s
TS191 —UN—02DEC88
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Documentatia de service John Deere disponibilé
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Service-ul John Deere va mentine in forma

John Deere este la dispozitia dumneavoastra

SATISFACTIA CLIENTILOR este importanta pentru John
Deere.

Distribuitorii nostri se straduie sa va ofere prompt si
eficient piese si servicii:

—Intretinere si piese de service pentru sprijinirea
echipamentului dvs.

—Tehnicieni de service instruiti si instrumentele necesare
pentru diagnosticare si reparare pentru a servisa
echipamentul dvs.

PROCESUL DE REZOLVARE A PROBLEMELOR DE
SATISFACTIE A CLIENTILOR

Reprezentantul local John Deere este dedicat sa va
intretind echipamentul si sa rezolve orice problema pe
care o puteti avea.

1. Cand contactati distribuitorul local, fiti pregatit cu
urmatoarele informatii:

—Modelul masinii si numarul de identificare al produsului

—Data achizitiei

TS201 —UN—15APR13

—Natura problemei

2. Discutati problema cu managerul de service al
reprezentantului.

3. Daca nu poate fi rezolvata, explicati problema
managerului reprezentantei si solicitati asistenta.

4. Daca aveti o problema persistenta care nu

poate fi rezolvata la reprezentanta locala, solicitati
reprezentantului local sa contacteze John Deere pentru
asistentd. Sau contactati Centrul de asistenta clienti Ag

la 1-866-99DEERE (866-993-3373) sau trimiteti-ne un
e-mail la www.deere.com/en_US/ag/contacii®e » -ss.02arro2-1/1
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Service-ul John Deere vd mentine in forma
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