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Girig

Onséz
Bir John Deere Urilinii Satin Aldiginiz i¢in TESEKKUR
EDERIZ.

Uriniinlizii dogru olarak kullanip servisini yapmasini
dgrenmek icin bu EL KITABINI dikkatle OKUYUN. Bu
kitapta verilen bilgilere uyulmamasi sonucunda
yaralanma ya da maddi hasar olusabilir. Bu el kitabi ve
urtinindz Gzerindeki glvenlik isaretleri baska dillerde de
sunulabilir. (Siparis vermek i¢in John Deere bayinize
basvurun.)

BU EL KITABI, driiniiniiziin kalici bir pargasi SAYILMALI
ve Urunu sattiginiz takdirde onunla birlikte verilmelidir.

Bu kitaptaki OLCULER hem metrik sistem birimleri hem
de parantez icinde esdeder Amerikan (U.S.) sistemi
birimleri ile verilmistir. Yalnizca dogru yedek parga ve
baglanti elemanlari kullanin. Metrik ve ing sistemi
baglama elemanlari 6zel bir metrik veya in¢ anahtar
kullanilmasini gerektirebilir.

SAG VE SOL yanlar makina ya da donanimin ileriye
dogru surls yonune gore belirlenir.

URUN TANIM NUMARALARINI (P.I.N.) Operatér El
Kitabina YAZIN. Calinmasi durumunda Urdnin
izlenmesine yardimci olmak igin tUm seri numaralarini
eksiksiz bicimde yazarak saklayin. Bu numaralari yedek
parca siparislerinde yetkili servisinize de bildirmeniz
gerekir. Tanimlama numaralarinin bir yedegini, makine
disinda veya makineden uzakta guvenli bir konumda
saklayin.

GARANTI, ekipmanlarini bu el kitabinda agiklandigi gibi
kullanan ve bakimini yapan musteriler i¢cin hazirlanmig
olan John Deere destek programinin bir parcasi olarak
sunulmaktadir. Garanti, yetkili servisinizden almig
olmaniz gereken garanti belgesinde veya bildirisinde
aciklanmistir.

Bu garanti size, garanti dénemi icinde herhangi bir kusur
tespit edilmesi halinde trinlerin John Deere tarafindan
desteklenecegdi teminatini vermektedir. Bazi durumlarda
John Deere, Urlin garanti disinda olsa dahi saha
gelistirmeleri de saglamaktadir. Ekipman kotu
kullanilirsa, ya da orijinal fabrika 6zelliklerinin dtesinde
performans gdstermesi igin Uzerinde degisiklik yapilirsa,
garanti gegersiz kilinir ve saha gelistirmeleri
reddedilebilir.

Bu drtnun ilk sahibi degilseniz, bu birimin seri
numarasini bildirmek icin yerel John Deere bayinizle
goérismeniz sizin yarariniza olacaktir. Bu, John Deere
firmasinin sizi herhangi bir konuya veya Urin
iyilestirmelerine iligkin olarak bilgilendirmesine yardimci
olacaktir.

Seri Numarasi:

JS56696,0000C4C-80-03FEB17

John Deere Teknik Bilgi Kitapg¢isi

Baski sonrasinda ortaya ¢ikan Urun degisikliklerinden
oturd arun islevi bu belgede kapsamli olarak
sunulmayabilir. Calisma 6ncesinde en son Operatér El
Kitabini okuyun. Bir kopya edinmek igin, yetkili
saticinizla gérisin veya www.deere.com adresine gidin
ve John Deere Teknik Bilgi Kitapg¢isini bulmak igin,
Tarimsal Ekipman Operator El Kitaplari Ara baglantisini
kullanin.

CZ76372,000071F-80-17FEB17
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Guvenlik

ikaz isaretlerini Taniyin

T81389—UN—28JUN13
Bu bir guvenlik uyari isaretidir. Traktérin herhangi bir
yerinde ya da bu el kitabinda bulunan bu isaret
yaralanma tehlikesi bulundugunu géstermektedir.

Onerilen énlemleri alin ve giivenli galisma kurallarina
uyun.

DX,ALERT-80-29SEP98

isaret Sézciiklerini Anlayin

ATEHLIKE

AUYARI
A DIKKAT

. TS187—80—08SEP03
TEHLIKE; isaret s6zciigii TEHLIKE, kaginilmamasi
halinde 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak
tehlikeli bir durumu gdsterir.

UYARI; isaret sdzciigii UYARI, kaginilimamasi halinde
olim veya ciddi yaralanmayla sonuglanmasi mimkun
tehlikeli bir durumu gdsterir.

DIKKAT; isaret sézciigii DIKKAT, kaginilmamasi
halinde kiglk veya orta derecede yaralanmayla
sonuglanmasi mumkin tehlikeli bir durumu gosterir.
DIKKAT isareti ayrica kigisel yaralanmaya yol
acabilecek durumlara yonelik glvenli olmayan
calismalara karsi uyarmak amaciyla da kullanilabilir.

Guvenlik uyari sembolli ile birlikte bir isaret s6zcugl —
TEHLIKE, UYARI veya DIKKAT — kullanilir. TEHLIKE
en ciddi tehlikeleri gosterir. TEHLIKE ya da UYARI
isaretleri 0zellikle tehlikeli olan yerlere yapistiriimislardir.
Genel glvenlik dnlemleri DIKKAT isareti ile

belirtiimislerdir. DIKKAT isareti ayrica bu kilavuzda
bulunan glvenlik iletilerine de dikkat gekmektedir.

DX,SIGNAL-80-050CT16

Guvenlik Yonergelerine Uyun

TS201—UN—15APR13
Bu el kitabinda ve makinanizda bulunan tim glivenlik
uyarilarini dikkatlice okuyun. Guvenlik uyari isaretlerinin
okunabilir durumda olmasina 6zen gosterin. Kaybolan
ya da hasar goéren guvenlik isaretlerini yenileri ile
degistirin. Takilan yeni donanimlarin ya da yedek
parcalarin da guincel glvenlik isaretleri tagiyor olmasini
saglayin. Yeni gluvenlik isaretlerini John Deere yetkili
saticisindan elde edebilirsiniz.

Dis saglayicilardan edilen parga ve bilesenler igin, bu
kullanici el kitabinda ayrica verilmeyen, ek glvenlik
bilgileri olabilir.

Makinanizi nasil igleteceginizi ve kumandalari nasil
kullanacaginizi iyi 6grenin. Bilgisiz kimselerin makinayi
kullanmasina izin vermeyin.

Makinanizin diizenli olarak bakimini yapin. Makina
Uzerinde izinsiz olarak yapilacak herhangi bir degisiklik
makinanin galismasini ve / ya da igletme givenligini
olumsuz etkiler, makina dmrunud azaltir.

Bu el kitabinda anlamadiginiz bélimler olursa John
Deere yeftkili servisinize bagvurun.

DX,READ-80-16JUN09
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Glivenlik

Bakim Caligmalarinin Givenli Yapilmasi

TS218—UN—23AUG88
Calismaya baslamadan 6nce bakim prosedirinu iyice
6drenin. Calisma yapilacak alani temiz ve kuru tutun.

Hareket halindeki makinede higbir zaman yaglama,
bakim ya da ayar ¢alismasi yapmayin. Ellerinizi,
ayaklarinizi ve elbiselerinizi tahrik altindaki pargalardan
uzak tutun. Basinci salmak igin, tim gicl devre disi
birakin ve kumandalari isletin. Askida olan donanimi
indirin. Motoru durdurun. Kontak anahtarini ¢ikarin.
Motorun sogumasini bekleyin.

Bakim caligmasi igin kaldiriimasi gereken makina
parcalarini alttan destekleyin.

Tdm pargalari iyi durumda ve dogru takilmis bigimde
muhafaza edin. Hasarlari hemen onarin. Asinmis ve
kirllmis parcalari yenileriyle degistirin. Yerdeki gres, yad
ve pislik birikintilerini temizleyin.

Elektrik sisteminde ¢alisma yapmadan ya da kaynak
¢alismalarindan énce akunin (-) kutbundaki kabloyu
cikarin.

Cekilir ekipmanlarda, elektrik sistemi bilesenlerine
bakim yapmadan ya da makinede kaynak calismasi
yapmadan 6énce, kablolama tesisatlarini
baglantilarindan ayirin.

Yuksekte temizlik yaparken ya da calisirken asagi
disme, agdir yaralanmaya neden olabilir. Her bir konuma
ulagsmak igin bir merdiven ya da platform kullanin.
Saglam ve glivenli basamaklar ve tutamaklar kullanin.

DX,SERV-80-28FEB17

Basamaklar ve Tutamaklari Dogru Kullanin

T133468—UN—15APR13
YUzundz makinaya bakacak bigimde binip inerek
dusmeleri dnleyin. Basamaklar, tutamaklara ve
korkuluklara ayaklar ve eller ile G¢ noktadan tutunun.

Camur, kar ya da nem kaygan kosullar olusturuyorsa
¢cok dikkatli olun. Basamaklari temiz ve gres ya da
yagdan arinmis tutun. Makinadan inerken kesinlikle
atlamayin. Hareket eden makinaya kesinlikle binmeyin
ya da inmeyin.

DX,WW,MOUNT-80-120CT11

Elektronik Bilesenler ve Desteklerle Giivenli
Islem Yapilmasi

TS249—UN—23AUG88
Donanim lzerine takilmis elektronik bilesenleri
sokerken ya da takarken disme agir yaralanmaya
neden olur. Takma yerine kolayca erismek igin bir
merdiven ya da galisma platformu kullanin. Saglam ve
glvenli basamak ve tutamaklar kullanin. Bilesenleri
islak ya da buzlu kosullarda takmayin ya da sékmeyin.

Eger bir kule ya da bir diger ylksek yapi Uzerinde bir
RTK Us istasyonunu kuruyorsaniz ya da bakimini
yaplyorsaniz, bir onayli tirmanici kullanin.

Bir donanim Uzerinde kullanilan bir kiresel
konumlandirma alicisi diregini takiyor ya da bakimini
yapiyorken, dogru kaldirma teknikleri kullanin ve dogru
koruyucu donanim giyin ya da takinin. Direk agirdir ve
kaldirilp islem yapilmasi zordur. Yerden ya da bir
calisma platformundan erisilemeyen yerlere takarken iki
kisi gereklidir.

DX, WW,RECEIVER-80-24AUG10
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Glivenlik

Guvenlik Kemerini Dogru Takin

TS1729—UN—24MAY13
Devrilme olmasi halinde, ezilme yaralanmalari veya
olim meydana gelmesini 6nleyin.

Bu makine, bir devrilme glivenlik gergevesi (ROPS) ile
donatiimistir. ROPS ile igletim sirasinda, guvenlik
kemeri KULLANIN.

e Mandali kavrayin ve glvenlik kemerini gévdeniz

boyunca ¢ekin.
e Kilidi yuvasina takin. Bir tik sesi isitiimelidir.

e Kemerin glvenli bicimde kilitlendiginden emin olmak
icin, guvenlik kemerinin mandalini yoklayin.

Guvenlik kemerinin kalgalariniz boyunca tamamen
oturmasini saglayin.

Egder montaj baglama elemanlari, tokasi, kayisi veya
geri sarma duzenegi hasar belirtisi gosteriyorsa,
glivenlik kemerinin tamamini yenisiyle degistirin.

Givenlik kemerini ve baglanti donanimini yilda en az bir
kez gdzden gegcirin. Donanimin gevsek olup olmadigini,
kayista yirtilma, asinma olup olmadigini inceleyin.
Yalnizca makinaniz i¢in 6ngoérilmis olan yedek
parcalari kullanin. John Deere bayinize danigin.

DX,ROPS1-80-22AUG13

Yonlendirme Sistemini Gilivenli Kullanin

Kilavuzluk sistemlerini gegitlerde kullanmayin. Bir
gecide girmeden dnce kilavuzluk sistemlerini daima
kapatin (devre digi birakin). Bir gegitte giderken
kilavuzluk sistemini agmaya (devreye almaya)
calismayin.

Kilavuzluk sistemleri, operatdrin tarla iglemlerini daha
verimli yapmasina yardim etme amacini tasir.
Makinenin hareket ettigi yol daima operatérin
sorumlulugundadir. Kilavuzluk sistemleri engellerle ya
da diger makinelerle garpismayi otomatik olarak
algilamaz.

Kilavuzluk Sistemleri, makinenin siris ydnlendirmesini
otomatiklestiren her tirli uygulamay! kapsamaktadir.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

Bu, AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro, AutoTrac™
Universal (ATU), RowSense™ ve Makine
Senkronizasyonu'nu igerir ancak bunlarla sinirli degildir.

Operatoriin ve civardakilerin yaralanmasini 6nlemek
igin:
® Hareket etmekte olan bir makineye binmeye ya da

makineden inmeye galismayin.

Makinenin, donanimin ve kilavuzluk sisteminin dogru
sekilde takildigini kontrol edin.

- iTEC™ Pro kullaniyorsaniz sinirlarin dogru
tanimlandigini kontrol edin.

- Makine Senkronizasyonu kullaniyorsaniz
izleyicinin giris noktasinin makineler arasinda
yeterli bosluk olacak sekilde kalibre edildigini
kontrol edin.

Tetikte olun ve gevrenize dikkat edin.

Tarladaki tehlikeler, ekipmanlar veya diger engellere
ve etrafta bulunabilecek insanlara ¢carpmamak igin
gerektiginde direksiyon kontrolini elinize alin.

Gdrus mesafesinin makinenin yolu tzerindeki
insanlari ya da engelleri gérmenize veya makineyi
calistirmaniza engel oldugu zamanlarda makinenin
kullanimina son verin.

Makine hizini secerken tarla kosullarini, géris
mesafesini ve makine yapilandirmasini goéz éninde
bulundurun.

J856696,0000ABC-80-02DEC13

Elektronik Ekranin Dogru Kullanimi

Elektronik Ekranlar, operatdre tarla islemlerini
gerceklestirme, konforu artirma ve eglence saglamada
yardimci olmaya ydnelik ikincil cihazlardir. Ekranlar, gok
cesitli islevler sunabilir, birgok farkli makine sistemi
uygulamasinda kullanilir ve el tipi elektronik cihazlar gibi
diger ikincil cihazlarla kullanilabilir.

ikincil cihaz, makinenizi birincil kullanim igin galistirmasi
gerekmeyen herhangi bir cihazdir. Makinenin givenli
calismasindan ve kontrolinden daima operatér
sorumludur.

Makineyi kullanirken yaralanmalari 6nemek igin:

e Ekrani, kurulum yonergelerine gére konumlayin.

Cihazin sabitlenmis oldugundan ve surtcunin
go6riasind engellemediginden ya da makine kullanim
kumandalarina midahale etmediginden emin olun.

Ekranin dikkatinizi dagitmasina izin vermeyin. Tetikte
olun. Makineye ve gevrenize dikkat edin.

Makine hareket halindeyken, ekran kumandalarinin
uzun sireli kullanimini gerektiren herhangi bir isleve
erismeyin veya ayarlari degistirmeyin. Makineyi
guvenli bir konumda durdurun ve bu gibi islemleri
yapmaya c¢alismadan dnce park konumuna getirin.

iGuide, bir Deere & Company ticari markasidir
iTEC, bir Deere & Company ticari markasidir
RowSense, bir Deere & Company ticari markasidir
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Glivenlik

® Ses diizeyini higbir zaman, disaridaki trafigi ve acil
durum araglarini duyamayacaginiz kadar yiksege
ayarlamayin.

Guvenli ¢calismayi saglamak igin, ekranlarin belirli
islevleri, makine hareketi kisittanmadik¢a ve/veya
makine park konumuna getiriimedikge devre digi
birakilabilir. Bu glvenlik 6zelliginin gecgersiz kilinmasi,
gecerli yasalari ihlal edebilir ve hasar, ciddi yaralanma
veya 6lume sebebiyet verebilir.

Mevcut ekran iglevlerini yalnizca, kosullar guvenli
sekilde ve saglanan yonergelerle uyumlu sekilde
kullanmaniza izin verdigi zaman kullanin. Herhangi bir
ikincil cihazi kullanirken her zaman guvenli surlis
kurallarina, ulusal veya yerel yasalara ve trafik
dizenlemelerine dikkat edin.

RR94114,0001FFA-80-18DEC14

AutoTrac™ Kumanda Birimini Onaylanmig
Makinelerde Kullanin

AutoTrac™ Kumanda Birimini sadece onaylanmig
makinelerde kullanin. Onaylanmis makinelerin listesi
icin, StellarSupport.com adresine bakin.

AL70325,0000188-80-22SEP14

AccuGuide Basing Gug Ceviricisi

Valfini Sizintilara Karsi Inceleme

AccuGuide Basing Gui¢ Ceviricisi Valfini dizenli olarak
sizintilara karsi inceleyin. Bu valften sizan hidrolik yag,
direksiyon simidi hareketinin AutoTrac sistemini
devreden ¢ikarmamasina neden olabilir. Sizinti tespit
edilirse saticiniza basvurun.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

PC13830—UN—14JUN11
AccuGuide Basing Gli¢ Ceviricisi Valfi

JS56696,0000535-80-14JUN11
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Giivenlik isaretleri

gilandi

o

Otomatik Kilavuzluk Sistemi Al

' =

Avvari
Otomatik Kylavuzluk Sistemi
Algylandy. Kylavuzluk sisteminin
karayollarynda etkinlettirilmesi
aragta kontrol kaybyna neden
olabilir.

&ldm veya ciddi yaralanmayy
Snlemek igin, karayollaryna
gykmadan dnce kylavuzluk sistemini
devre dyty byrakyn.

5:360m
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PC20367—80—04DEC14

Otomatik Kilavuzluk

Bu mesaj, AutoTrac™ takil olan araclar ¢alistirildig
zaman ortaya ¢ikar.

Ana salter, AutoTrac™'in istenmeden etkinlestiriimesini
onlemek icin EH Valfinden glcu keser. Ana salter,
yollarda kullanim veya operatér AutoTrac™'in
etkilestirilmesini istemedigi zamanlar igcin amacglanmistir.

Ana Salteri KAPALI konumuna getirerek AutoTrac™'in
devre disi birakildigindan emin olun.

JS856696,0000A3B-80-10AUG17

Tekerlek Hareketi

A pIixkaT

Bu Test tekerlel hareketine sebep
olacakeic.

Yaralanmayi nlemek igin, arag
yolunda kimsenin Slimamasing
dikkar edin.

Cromatik tekerlek harekesini

durdurmal igin direksiyonu
FEVAFANn vVeya ana saltere basin.

5:4Tam I
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PC20272—80—10FEB16
Bu mesaj, AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven
Kalibrasyonu ve Saglik Testi adimlari gerceklestirilirken
olusur.

AL70325,00001A5-80-14NOV14

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

Tekerlek Hareketi

A pikxaT

Gelismis Kurulum sekerlelk
harekerine sebep Slabilic.

Yaralanmayi Snlemek igin, areg
Yolunda RKaimsenin Slmamasina
dikkar edin.

Crtomatik tekerlek hareketini
Aurdurmals

igin AsTtediginizs Taman direksiyonu
FEVAELAN veya ana saltere bazin.

S:d9am I

TMM

PC20271—80—10FEB16
Bu mesaj, AutoTrac™ Kumanda Birimi menUsinde Alet
Kutusu yazilim tusunu segince olusur.

AL70325,00001A1-80-14NOV14

Makine Hareketi

A pixxar

Aragin sekerlekleri dlUsgin Bigimde
Eesa alinmamissa, aragy oTomatailk
Slaral dONECENTLE .

YTaralanmayi Snlemelk igin, arag
-,rol.uncln Himasnin Slmamanitna
dikkat edin.

CTtomatik tekerlek hacrekeTini
durdurmaklk 19in ana aalcscs bDasin.

Hr49am

THMM

PC20270—80—17MAR16
Bu mesaj, tirmiklarda AutoTrac™ Kumanda Birimi —
Raven Kalibrasyonu gercgeklestirilirken olusur.

AL70325,00001A9-80-14NOV14
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Yasal Bilgiler ve Uyum Bilgileri

Kullaniciya Yénelik Federal iletisim
Komisyonu Bildirimleri

Bu cihaz FCC Kurallari Bélim 15 ile uyumludur. Cihazin
isleyisinde su iki durum s6z konusudur: (1) Bu cihaz
zararli girisime sebep olmaz ve (2) istenmeyen
calismaya neden olabilecek girisim de dahil olmak
Uzere, tim girisimleri kabul etmelidir.

Bu cihazlar, John Deere Ag Management Solutions
tarafindan saglandigi sekliyle calistiriimalidir. John
Deere Ag Management Solutions'in yazili onayi
olmaksizin bu cihazlarda yapilan herhangi bir degisiklik
ve dlzenleme, kullanicinin bu cihazlari kullanma
yetkisini gegersiz kilabilir.

Bu ekipman, FCC Kurallari bolim 15'e gore test edilmis
ve Sinif B dijital cihaz sinirlarina uygun oldugu tespit
edilmistir. Bu sinirlar, yerlesim yerlerindeki kurulumda
zararli girisimlere kargi makul koruma saglamak
amaciyla tasarlanmistir. Bu ekipman, radyo frekansi

AT Uygunluk Beyani
(No. EN F0007)

enerjisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve bu talimatlara
uygun sekilde monte edilmez ve kullaniimazsa telsiz
iletisimi icin zararli parazitlere neden olabilir. Ancak,
belirli bir kurulumda higbir parazit olmayacagi garanti
edilmemektedir. Bu ekipman, radyo ya da televizyon
alimi igin zararh girisime neden oluyorsa (bu durum,
ekipman kapatilip agilarak belirlenebilir), kullanicinin
asagidaki 6nlemlerin bir ya da birkagiyla girigimi
dizeltmesi 6nerilir:
e Alici antenini yeniden ydnlendirin veya yeniden
konumlandirin.
e Ekipman ve alici arasindaki arahdi artirin.

e Ekipmani, alicinin baglandigindan farkli bir devredeki
cikisa baglayin.

® Yardim igin bayinize ya da deneyimli bir teknisyene
basvurun.

RWO00482,0000558-80-23SEP15

Raven Industries
205 E. 6th Street
Sioux Falls, South Dakota 57104

ABD

Asagida adi verilen kisi su bildirimde bulunur

Uriin: AutoTrac™ ECU

Model Numarasi: JDP-FP11-165

su yonetmeliklerin tim ilgili hikiimlerini ve temel gerekliliklerini saglar:

Yonetmelik Numara

Belgelendirme Yoéntemi

Elektromanyetik Uyumluluk Yénetmeligi 2004/108/EC

Yoénetmelidin Il numaral Eki uyarinca kendinden sertifikali

Uriin asagidaki standartlarla ve (veya) diger hiikiim ifade eden belgelerle uygunluk igindedir:

EN ISO 14982:2009

EN 55022:2010/AC:2011

EN 55024:2010

IEC 60950-1 (ed. 2); am1; am2

Beyan yeri: Sioux Falls, South Dakota
U.S.A. (ABD)

Beyan tarihi: 30 Ekim 2015

Uretim birimi: Raven Industries, Inc.

Adi: Jared Kocer

Baslik: Director of Product Development ATD

Ce€
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Yasal Bilgiler ve Uyum Bilgileri

DXCE01—UN—28APR09
AE77568,0000186-80-07JAN16
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Yasal Bilgiler ve Uyum Bilgileri

Tarih Kodunu Belirleme

i N\
P/N [ XXXXXXXXXX
S/N | XXXXXXXXXX

@®r=MM/YY [REV. 'PGM

IMIHCCHNIY 000000

. . PC24571—UN—31JUL17
Uriin Etiketi Ornegi

A—Tarih Kodu (Uretim Tarihi)

Uretim tarihini belirlemek igin, Uriin etiketi (izerindeki
tarih kodunu (A) kullanin.

Avrasya Ekonomi Birligi — EAC

. PC24572—UN—31JUL17
Tarih Kodu Ornegi

B—l:.:lretim Yilinin Ay Numarasi
C—Uretim Yilinin Son lki Hanesi

"AA" (B), Uretim yilinin ay numarasini belirtir; "YY" (C),
dretim yilinin son iki numarasini belirtir.

NOT: Uretim ay numarasi 01-12 arasindadir.

Tarih Kodu
AA Uretim Yilinin Ay Ornek:
Numarasi 01, 02, 03...12
YY Uretim Yilinin Son iki | Ornek:
Hanesi 14 = 2014
15 = 2015
16 = 2016

RW00482,0000199-80-31JUL17

Eurasian Economic Union - EAC

Manufacturer: Raven Industries, Inc

Model: AutoTrac Controller - Raven
Made in the U.S.A.

Limited Liability Company “John Deere Rus’

vladenye “Warehouse 104,” Building 2.

For technical support, please contact your dealer.

EAL

Information for products that bear conformity mark of the Eurasian Economic Union member states

Sioux Falls, South Dakota, U.S.A.

Name and address of the authorized representative in the Eurasian Economic Union:

Address: 142050, Russia, Moscow region, Domodedovo district, Domodedovo, Beliye Stolbi micro district,

PC24541—UN—27JUL17
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Yasal Bilgiler ve Uyum Bilgileri

EBpaaniicknin akoHomu4yeckuin cotos (EA3C)

WMHdopmauna 06 uagenusax, KOTOpble MMET 3HaK COOTBETCTBMA TPeboBaHMAM TEXHNYECKNX
pernamenTos EBpasuiAckoro akoHomudeckoro cotosa (EA3SC)

MpouseognTens: KomnaHua Raven Industries, Inc.
Cy-®onc, CesepHasn [lakota, CLUA

moaens: koHTponnep AutoTrac, ToBapHelid 3Hak Raven, mogens UGRA
Caenado s CLLA

HawmeHoBaHWe 1 agpec yNnonHOMOYEHHOro npeacraBuTenNA Ha TEPPUTOPKMIA EBpESHﬁCKOFO JKOHOMWYECKOro
cotosa (EA3SC): OBwecTso ¢ orpaHuyeHHon oteeTcTBeHHOCTEIO "[xoH OJup Pyck”

Anpec: 142050, Poccus, Mockoeckas o6nacTe, JoMmoaenosckvid paioH, r. lomogenoeo, MukpopaioH "benbie
ctonBel", BnageHune "Cknagel 104" c1p. 2.

Ana nony4yeHuAa TexHu4eckoh noaaepxkn obpallaiTecs kK Aunepy, obcnyxuearoLlemMy sally opraHusaumio.

EAL

PC24542—UN—26JUL17
RW00482,000019A-80-11AUG17
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Sisteme Genel Bakis

Isleyis llkesi

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven bir 4640 Evrensel
Ekran veya GreenStar™ Ekran ve StarFire™ Alici
kullanirken otomatik kilavuzluk saglamak icin
tasarlanmig bir hidrolik direksiyon sistemidir. Kumanda
birimi makineyi énceden belirlenmis hatlarda tutmak
icin, ekran, alici ile tekerlek agi sensérinden gelen
girislere bagh olarak dimenleme valfine ayarlamalar
goénderir. Sistem, John Deere ve Raven Industries
tarafindan saglanan donanim ve yazilimi kullanir.
Sistem, fabrikada monte edilmis elektrohidrolik valfleri,
tekerlek aci sensorlerini ve dimenleme giris aygitlarini
kullanabilir. Kumanda birimi monte edildiginde, ekran
sistemi kalibre etmede ve kilavuzlugu kurmada kullanilr.

RW00482,0000540-80-28SEP17

AutoTrac™ Raven Gereklilikleri
Donanim:

® GreenStar™ 2 1800 Ekran, GreenStar™ 3 2630
Ekran veya 4640 Evrensel Ekran

StarFire™ 3000 veya 6000 Alici

Raven Direksiyon Kumanda Birimi
Dimenleme giris aygiti

Elektrohidrolik valf

Direksiyon a¢i sensoru

Sirdirme salteri

Ana salter

Koltuk salteri (koltuk salteri secimi yapildiysa)

Yazilim:

e AutoTrac™ etkinlestirmesi ekranda

RW00482,000053E-80-28SEP17

AutoTrac™'i Etkinlestirin
GreenStar™ Ekran

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menl digmesini segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

GreenStar

GreenStar™ Diigmesi

PC17340—UN—240CT13

2. GreenStar™ digmesini segin.

PC21183—UN—20MAY 15

GreenStar™ Yazilim Tusu

3. GreenStar™ yazilim tusunu segin.

A
Aﬁmhnsq Memory
Serial Number: PUAUZCG101148

Challenge Cade: hgzsg5u
PC21181—UN—20MAY 15

Selup ‘Summany

Corfirnation Code: X 92

A—Aktivasyonlar Sekmesi
B—Kod Gir Diigmesi

4. Aktivasyonlar sekmesini (A) secin.
5. Kod Gir diigmesini (B) segin.

Enter Code

Activations are non-transferrable in the event of
lost, stolen, or destroyed equipment. It is
recommendead to insure display at full value,
including activations.

7%

Cancel

PC21182—UN—18MAY15
C—Kod Gir Giris Kutusu
D—Kabul Et Diigmesi

6. Kod (C) girin.
7. Kabul et digmesini (D) segin.
4. Nesil Ekran
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Sisteme Genel Bakis

PC17269—UN—15JUL13
Menti Digmesi

—_

. Menu diugmesini segin.

System

PC24666—UN—O05SEP17
Sistem Sekmesi

. Sistem sekmesini segin.

PC15346—UN—11JUL13
Yazilim Yoéneticisi Uygulamasi

. Yazilim Ydneticisi uygulamasini segin.

Activations

PC24692—UN—13SEP17
Aktivasyonlar Sekmesi

N

. Aktivasyonlar sekmesini segin.

E—.] Enter Code

PC24693—UN—13SEP17

PC24693

. Kod Gir dugmesini segin.

Enter Activation or Deactivation Code

4|

®
e il i s Gl s
o) ) o o o et ) © )
) L =
(8 e () (o) L) (]
= (x| vo(B)
PC24694—UN—13SEP17

A—Kod Gir Girig Kutusu
B—Tamam diigmesi

x

?

6. Kod (A) girin.
7. Tamam digmesini (B) segin.

RW00482,00001AF-80-13SEP17

AutoTrac™ Dogrulugu

ONEMLI: John Deere AutoTrac™ sistemi, dogruluk
ve bakiminin miinhasir sorumlusu olan ABD
hiikiimeti tarafindan isgletilen global konumlama
sistemi (GPS) agina dayanir. Sistem, tiim GPS
ekipmanlarinin dogruluk ve performansini
etkileyebilecek degisikliklere tabidir.

Genel olarak AutoTrac™ sistemi dogrulugu birgok
degiskene baglidir.

AutoTrac™ Sistem Dogrulugu = Sinyal dogrulugu +
Makine Kurulumu + Ekipman Kurulumu + Tarla ve
Toprak Kosullari.

Asagidaki hususlar 6nemlidir:

e Alici, start verildikten sonra bir iIsinma doneminden

gecmelidir.

Makine uygun sekilde kurulmaldir (6rnegin,
makinenin Kullanici El Kitabina gére
dengelenmelidir).

Mekanik direksiyon sisteminin iyi durumda olmasi
gereklidir (direksiyon aksinda minimal oynamayla siki
direksiyon).

Ekipmanin gerektigi gibi calisacak sekilde kurulmus
olmalidir (ayak, kirek ve sUpuricu gibi yipranabilir
parcgalarin iyi durumda olmasi ve dogru sekilde
yerlestiriimis olmasi).

Tarla ve toprak kosullari sistemi nasil etkiler
(yumusak toprak sert topraktan daha fazla gidim
gerektirir ve sert toprak esit olmayan ¢eki ylUklerine
yol agabilir).

ONEMLI: AutoTrac™ sisteminin SF1, SF2 veya SF3
diizeltme sinyalinin dogrulanmasi esnasinda
etkinlestirilmesine karsin, sistem dogruluk
diizeyi sinyal elde edildikten sonra artmaya
devam edebilir.

AutoTrac™ SF2 aktivasyonu SF1, SF2, SF3 veya RTK
sinyali kullanilarak calisir.

AutoTrac™ SF1 aktivasyonu yalnizca SF1 sinyali ile
calisir.

RW00482,00001B0-80-13SEP17

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Yazilim Tusu Aciklama Yazisi

StarFire™ Alici — StarFire™ Yazilim Tusu

PC21154—UN—11MAY 15
StarFire™ Yazilim tusu

Bilgi Sekmesi — genel StarFire™ ve global
konumlama sistemi (GPS) bilgilerini gortntuleyin.
Ayarlama Sekmesi — StarFire™ montaj yonind,
onu/arkayi, yuksekligi, optimize golgelemeyi, SF2
yedek devresini, kapanmadan sonraki saatleri
ayarlayin ve arazi dengeleme modulinu kalibre edin.
Aktivasyonlar Sekmesi — StarFire™ Alicisi
etkinlestirme kodlarini girin.

Seri Baglanti Noktasi Sekmesi — seri baglanti
noktasi ayarlarini ayarlayin veya degistirin.

RW00482,00004F5-80-04MAY 16

GreenStar™ — Kilavuzluk Yazilim Tusu

B

Guidance

PC21148—UN—11MAY15
Kilavuzluk Yazillm Tusu

Sekme Gorme — Haritayi goruntileyin, parkur adini
segin, direksiyon hassasiyetini degistirin, AutoTrac™
gosterge cizelgesini goéruntileyin veya AutoTrac™
yonlendirmesini agin ya da kapayin.

Kilavuz Ayarlari Sekmesi — izleme modunu kurma,
genel kilavuz ayarlari, parkur ayarlari, AutoTrac™
gelismis ayarlari ve 1s1k gubugu ayarlari.

Yol Kaydirma Ayarlari Sekmesi — Yol kaydirma
ayarlarini kurun ve kaymalari agin veya kapayin.

RW00482,00004F4-80-29JUL15

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Alet Kutusu
Yazilim Tusu

PC21520—UN—O09SEP15

e Saglk Testi yazihm tusu

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

e Valf Tahriki yazilim tusu
® Direksiyon Simidi yazihm tusu

RW00482,0000549-80-15SEP15

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Saglk Testi
Yazilim Tusu

D

PC21519—UN—O09SEP15

e Adim yanit testi

® Frekans yaniti testi
® Maks. debi sol testi
® Maks. debi sag testi

RW00482,0000545-80-09SEP15

AutoTrac™ Kumanda Birimi — CAL Yazilim
Tusu

CAL

PC21521—UN—OQ9SEP15
e Kumanda birimini fabrika ayarlarina sifirlayin

e Hidrolik sistemi yeniden kalibre edin
e Kalibrasyon yardimcisindan ¢ikin

RW00482,0000547-80-09SEP15

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Direksiyon
Simidi

" gy,

PC21522—UN—O09SEP15

e Tekerlek agisi sensoru (WAS) kalibrasyonu
e Direksiyon giris cihazi (SID) devre disi birakma ayari

RW00482,0000548-80-15SEP15
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Bilesenlere Genel Bakis

GreenStar™ Ekrani veya 4. Nesil Ekrani

PC13407—UN—20APR11

GreenStar™ 3 2630 Ekran

Betiult L5 Cullasos Bus Page

PC24742—UN—28SEP17

4640 Evrensel Ekran

Ekran, operator tarafindan asagidaki amaclarla
kullanilan bir kullanici arabirimidir:

e Sistem bilesenlerini yapilandirma ve kalibre etme.

Sistem performansini izleme.
Sistem ayarlari yapma.

Yazilimi programlama.

Ariza tani testlerini goruntileme.

RW00482,00001B1-80-28SEP17

StarFire™ Alici

PC23442—UN—02DEC16
Alici, makine konumunu ve hareket yonunu belirlemek
icin, StarFire™ diizeltme uydulariyla navigasyon
uydulari kullanir. Entegre bir arazi dengeleme modulu
(TCM), engebeli arazi dengelemesi igin makine
konumunu ayarlar. AutoTrac™'i ¢alistirmak igin
StarFire™ sinyal aktivasyonu gereklidir.

HC94949,0000AAE-80-02DEC16

Raven Direksiyon Kumanda Birimi

PC20015—UN—16SEP14
Raven Direksiyon Kumanda Birimi

Raven Direksiyon Kumanda Birimi makineyi kontrol
etmek te kullanilan Raven direksiyon ayarlarini saklayan
bir elektronik kontrol birimidir (ECU). Direksiyon
kumanda birimi, operatér tarafindan GreenStar™ Ekrani
kullanilarak ayarlanmig kilavuz hattina makineyi
yoénlendirmek icin ekran ve aliciyla iletisime gecer. Her
bir kurulumda direksiyon kumanda birimi gereklidir.

RW00482,0000531-80-08SEP15

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
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Bilesenlere Genel Bakis

Direksiyon Girig Cihazi akisini yonlendirir. Fabrikada monte edilen valf yoksa,

. valf monte edilmelidir.
NOT: Direksiyon giris cihazi makine modeline gére

degisir. (Daha fazla bilgi igin, AutoTrac™ Kumanda Birimi —
Raven Kurulum Talimati'na basvurun.)

AL70325,0000179-80-06NOV 14

Tekerlek A¢i Sensori

NOT: Tekerlek A¢i Sensorii makine modeline gére
degisir.

PC20016—UN—16SEP14
Basing Dénustliricisi

Dimenleme Girig Cihazi ya bir basing
donlsturicistdir ya da operatér tarafindan devre digi
birakmay: takip eden direksiyon simidi kodlayicisidir.
Operator direksiyon simidini dondirdiginde, cihaz
hidrolik bir basing artisi, elektronik darbe veya kodlayici
saylisinda bir degisim tespit eder. AutoTrac™ o6gesini
devre disi birakmak i¢in direksiyon kumanda birimine
mesaj génderildi.

AL70325,000017B-80-06NOV14

Elektro-Hidrolik Valf
NOT: Elektro-hidrolik valf makine modeline gére degisir.

PC20067—UN—070CT14
Tekerlek A¢i Sensorii

Tekerlek Agi Sensorii tekerleklerin baktigr yondeki
aclyi olger. Direksiyon ayarlamalarini hesaplarken,
Olcim ekran direksiyon kumanda birimi tarafindan
kullanilir. Fabrikada monte edilen sensér yoksa, sensor
monte edilmelidir.

(Daha fazla bilgi igin, AutoTrac™ Kumanda Birimi —
Raven Kurulum Talimati'na basvurun.)

AL70325,000017A-80-06NOV14

Devam Anahtari

PC20012—UN—11SEP14

Elektro-Hidrolik Valf

Elektro-Hidrolik Pompa AutoTrac™ Kumanda Birimi-
Raven'dan girig alir ve makineyi sirmek i¢in hidrolik sivi

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Bilesenlere Genel Bakis

PC20037—UN—24SEP14

PC20011N—11SEP14

Tirmik

A—Devam Anahtari

Devam Anahtari, sistem etkinlestirildikten sonra
AutoTrac™ 6gesini etkinlestirmede kullanilan bir
elektronik anahtardir. Fabrikada monte edilen anahtar
yoksa devam anahtari monte edilmelidir.

NOT: Devam anahtari ve montaj konumu makine
modeline gére degigir.

AL70325,000017C-80-06NOV14

Ana Anahtar

NOT: Montaj konumu makineye ve operatoriin tercihine
gore degisir.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

PC20010—UN—11SEP14
Makineyi tasirken Ana Anahtar kullanilir. Anahtar kapali
konumuna ayarlandiginda, elektro-hidrolik valfe hi¢ gli¢
verilmez. Bu, yollarda slrerken veya operator
AutoTrac™'in etkinlegtiriimesini istemediginde
AutoTrac™ 6gesinin devre digl birakilmasini saglar.
Anahtar, ayrica Yol Modu veya Yol Anahtari olarak da
adlandirilr.

AL70325,000017D-80-12NOV14

Koltuk Anahtari ve Etkinlik Monitoru

b GS3
Operator Detection Timeout

The system has not detected any recent aperatar
activity. AutoTrac will disengage in:

15 secands.

Press the Resume Switch or
acknowledge this alarm to prevent
disengagement.

PC13872—UN—20JUL11
Siriicti Algilama Zaman Asimi

Koltuk Anahtari operatdrin olup olmadigini algilamada
kullanilir. Anahtar, par¢a montaji sirasinda makine kablo
tesisatina baglidir. Makine i¢in koltuk anahtari yoksa,
Faaliyet Monitéri operatérin olup olmadigini algilar.

Koltuk anahtari yoksa veya galisir degilse, Faaliyet
Monitorii operatériin olup olmadidini algilar. Operator
son yedi dakika icinde ekranla etkilesime gecmemisse,
ekran bir uyari belirir. Operator, sisteme koltugunda
oldugunu bildirmek igin uyariyi kabul eder.

® Siriicii Algilama Zaman Asimi
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Bilesenlere Genel Bakis

Sistem herhangi bir son operator etkinligi algilamadi.
AutoTrac™ su durumda devre disi kalacak:

15 saniye.

Devam Anahtarina basin veya devre disi birakmayi
Onlemek igin bu alarmi onaylayin.

RW00482,0000541-80-15SEP15

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Ayarlama

AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven Ayari
1.Ekran ayarlarini dogrulayin.

2.StarFire™ Aliciy! yapilandirin.

3.Alici 6n/arka degerini dlgun.

4.Ahci yuksekligi degerini olgun.

5.Arazi dengeleme modulind (TCM) optimize edin.
6.Arazi telafi modulini (TCM) kalibre edin.
7.AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven'i kalibre edin.
8.Temel kilavuzu ayarla.

RW00482,0000543-80-30AUG17

Ekran Ayarlarini Dogrulama

NOT: Aktivasyonlu ekran, birincil ekran olarak
ayarlanmalidir.

GreenStar™ Ekran

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menl digmesini segin.

PC11392CC—80—280CT13

Ekran Digmesi

2. Ekran digmesini segin.

.

b

e

Diagnostics

e F

PC20267—UN—14NOV14
Tanilama Yazilim Tugu

3. Tanilama yazilim tusunu segin.

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

Tests

A
Multiple Displays

Display Mode:

Single
GreenStar: On
Task Controller:

Auto Implement Detection:
Original GreenStar Monitor:

ISOBUS Certification:

b &

Implement Bus:

VT Mumber

GreanStar:
Task Controller:
Original GreenStar Monitor:

Implement Bus:

Vehicle Bus:
PC24665—UN—28SEP17

Coklu Ekran Sekmesi

- =k - =2 R

Change
Settings

A—Coklu Ekran Sekmesi
B—Ayarlari Degistir Digmesi
C—GreenStar™

D—Gorev Kontrolorii
E—Ekipman Veriyolu

4. Coklu Ekran sekmesini (A) segin.

5. Ekran ayarlarini dogrulayin. Gerekirse, Ayarlari
Degistir dugmesini (B) secin ve ayarlari degistirin.

Asagidakileri dogrulayin:
® GreenStar™ (C) Aclik.

e Gorev Kontrolort (D) Agik.
® Ekipman Veriyolu (E) Aclik.

4. Nesil Ekran
oo
oo

PC17269—UN—15JUL13
Menti Digmesi

1. Menl digmesini segin.

System

PC24666—UN—05SEP17
Sistem Sekmesi

2. Sistem sekmesini segin.
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PC16685—UN—18MAR13
Gériintii ve Ses

3. Goruntl ve Ses uygulamasini segin.

R ~
@ Display & Sound “
: | Settings
-!I- Brightness  » Display Mode: single Display
‘,:9 Soiad L | Other Displays Detected: Hone
Functions onmoil Prierity
% Multiple Precision Ag Applications on Priority 1
D 150BUS Implement Viewer on Priority 1
| vehicle Bus on Priatity 1
. Calibration | 1y controller on 4-@ Priority 1
File Server off - .
e

Edit e

PC24716—UN—14SEP17
A—Coklu Ekran Sekmesi

B—Diizenle Diigmesi

C—Hassas Tarim Uygulamalari

D—Gorev Kontrol6rii

4. Coklu Ekran sekmesini (A) segin.

5. Ekran ayarlarini dogrulayin. Gerekirse, Diizenle
digmesini (B) secin ve ayarlari degistirin.

Asagidakileri dogrulayin:
® Hassas Tarim Uygulamalari (C) Acik.
e Gorev Kontrolori (D) Agik.

RW00482,00001AD-80-28SEP17

StarFire™ Alicisini Yapilandirin

NOT: AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven sadece
StarFire™ 3000 ve 6000 Alicilarla uyumludur.

EE

Menti Digmesi

PC8663—UN—29APR15

1. MenU dugmesini segin.

StaxrFire

3000
“ Machine
¥

SN: 2000000

PC13738—UN—17MAY11
StarFire™ Didgmesi

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

2. StarFire™ dugmesini segin.

StarFire 3000 - Main SN 475
Info Satup | ‘ Activations S;;:_:I
StarFire

Correction Mode Enable Optimize
Shading

RTK s
Default Correction freq Hours On After Shutdown
\/ 1545.5450 3 =
v
Mount Direction
Forward a 3D TCM
=
Fore/aft (in) Off it

24

@ 130
Last

Height (in

Calibration: Machine

PC21232—UN—17JUN15

A—Kurulum Sekmesi
B—On/Arka Girig Kutusu
C—Yiikseklik Giris Kutusu

3. Kurulum sekmesini (A) segin.

4. StarFire™ On/Arka (B) ve Yiikseklik (C) élglimlerini
girin.
(Daha fazla bilgi igin, StarFire™ Yiikseklik ve On-
Arka kismina basvurun.)

AL70325,0000326-80-28AUG17

StarFire™ Yiikseklik ve On-Arka

PC8995—UN—07MAR06

Sabit Aks Makinesi
(Siraya Ekim Traktér, Plskdirtiicl)
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PC8996—UN—07MAR06
Mafsalli Traktér

PC21285—UN—19JUN15

A—Yiikseklik
B—On-Arka

StarFire™ Yiiksekligi — StarFire™ Alicisinin
yuksekligini girin. Ylkseklik, zeminden alici kubbesinin
ortasina olgulir.

StarFire™ On/Arka — On/arka élgiimii girin. On/arka
makinenin sabit aksi ile alici arasindaki mesafedir. Sabit
aks, bir traktdrde veya puskurtlcide arka aks ya da bir
tirmikta 6n akstir. Parkur makineleri igin bu dlgiim 0
olacaktir. Alici, mafsalli traktorler haricindeki diger tim
makinelerde ise sabit aksin Ustiinde veya éniinde
olmalidir. Mafsalli traktorlerde, alici 6n aksin arkasinda
olup negatif bir degere neden olur.

AL70325,0000327-80-15SEP15

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

StarFire™ Yiikseklik ve On/Arka Olgiim
Tablosu

StarFire™ Alicinin yiksekligini ve 6én/arka uzunlugunu
kaydetmek icin asagidaki tabloyu kullanin.

StarFire™ Yiikseklik ve On/Arka Olgiimleri
Makine Yiikseklik Onlarka

HC94949,00008B6-80-28AUG17

Arazi Dengeleme Moduli'nu (TCM)
Optimize Edin
TCM kalibrasyonuna baglamadan énce, eylemsizlik

6lgum biriminin (IMU) yuvarlanma agisini ve sapma
oranini dlgmesine izin vererek TCM kalibrasyonunu

optimize edin.
==
L

Menti Digmesi

PC8663—UN—29APR15

1. Menu digmesini segin.

StarFire

3000
“ Machine

SM: 100733

PC13006—UN—05NOV14
StarFire™ Dligmesi

2. StarFire™ dugmesini segin.

PC21154—UN—11MAY 15

StarFire™ Yazilim tusu

3. StarFire™ yazilim tusunu segin.
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Serial

Activations Port

Info @” Setup |
Position Mode
3D RTK O

il

Lat () 41.5915161°

Accuracy (%)

100

GPS Signal (%)

20
Lon (*) -93.6039335°
Altitude (ft) 900.000 SF Signal (dB)
GPS Course (%) 180 ?

GPS Speed (mph) 0.0

Roll Angle (*) |[ Pitch Angle (%)

0.0 0.0

Yaw Rate (*fsec)

PC24061—UN—O06APR17
A—Bilgi Sekmesi

B—Pozisyon Modu

C—Yuvarlanma Agisi

D—Sapma Orani

4. Bilgi sekmesini (A) secin.

5. 3B Konum Modunun (B) SF1 veya daha iyi sinyal
olusturdugunu dogrulayin.

PC21419—UN—30JUL15

TCM Optimizasyon Tahrik Deseni

6. IMU'nun baglamasini saglamak i¢in makineyi TCM
optimizasyon tahrik deseninde iki kez surin.

7. TCM kalibrasyonunu bitirin.

(Daha fazla bilgi icin, Arazi Dengeleme Modulinin
[TCM] Kalibrasyonu kismina bagvurun.)

RW00482,0000525-80-14SEP17

Arazi Dengeleme Modiiliniin (TCM)
Kalibrasyonu

30D TCM

o
i

Last
Calibration:

PC19992—UN—04SEP14
A—TCM Gegis Diigmesi

TCM'yi agmak ve kapatmak igin, TCM gegis digmesini
(A) secin. TCM kapatildiginda, StarFire™ global
konumlama sistemi (GPS) mesaji, makine dinamigi
veya yamag egimleri igin duzeltimez. Sistem kapatilip
acildiginda, TCM'nin varsayilan konumu agiktir.

NOT: AutoTrac™ etkinlegtiriimesi icin TCM agiimalidir.
TCM'yi, alici sifir derece saga-sola yatis agisini ve

alcaltma-yikseltme acisini belirleyebilecek sekilde
kalibre edin.

Kalibre etmeden 6nce, makine ve ekipmanin dogru
c¢alisma konumunda oldugundan ve saha galismasi igin
hazir oldugundan emin olun. Makinede denge agirliklari
takili olmali ve lastikler dogru sisirilmis olmalidir.
Kalibrasyon sirasinda, ekipmani, ¢alisma konumuna
olabildigince yakina indirin.

~ oo

PC19993—UN—03SEP14
B—Atlama
C—Cakigma

Alici, makineden her c¢ikarildiginda ve tekrar
takildiginda veya makine ile ilgili TCM agisi degistiginde
TCM'yi kalibre edin. Makineye kiyasla TCM acisindaki
degisiklikler, bir ofset olusturabilir ve gecisten gegise
islemi sirasinda surekli atlama (B) veya ¢akisma (C) gibi
g6zlkebilir. Bu ofsetin olasi sebepleri, StarFire™ montaj
braketinin hafif kaymasi, makine kabininin hafif kaymasi
veya bir yandan digerine esit olmayan tekerlek
basinglari olabilir.

Ofseti gidermek igin, makineyi konumlayin ve TCM'yi
kalibre edin, bir geciste sirin, ayni gegisi ters yonde

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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suriin. Makine ayni gegisi izlemezse, ofset mesafesini 11111TH
Olguin ve ekipman ofsetine girin. F

Makineyi Konumlayin ve Arazi Telafi Moduliinu [ 1 l
(TCM) Kalibre Edin ¥ : !

1. Makineyi sert, yatay bir yuzeye park edin ve tam
olarak durdurun (kabin sallanmamalidir).

2. Dingilin konumunu not etmek igin, lastiklerin veya
paletlerin zemindeki konumunu isaretleyin.

30D TCM

o

Last
Calibration:

PC19994—UN—O04SEP14

. - . PC19995—UN—O03SEP14
A—Kalibrasyon Diigmesi x - :
B—Arka Dingil Serbest On Dingilli Makineler

C—Makine D6nme Noktasi
B—Arka Dingil
3. Kalibrasyon digmesini (A) segin. . . - .
e Serbest On dingilli makineler igin (MFWD (mekanik
on tekerlek tahrikli), ILS™ (Bagimsiz On Dingil
Slspansiyonu), TLS™ (On Dingil Stspansiyonu),
* tekerlekleri, 2 noktali kalibrasyon yapllirken arka
dingil (B) ayni konumda olacak sekilde yerlestirin.

PC22267—UN—14MAR16
Giris Digmesi 11111

4. Girig dugmesini secin. Kalibrasyon durum gubugu ' ]
goriinlr, ardindan tamamlandiginda kaybolur. [ ]

5. Makineyi ters yone bakacak sekilde 180 derece

| |
déndurun. Lastiklerin, sabit ya da serbest 6n dingil :l E ! | -9’*-.3 rf:j -
icin dogru yerde oldugundan ve makinenin tam j k ol ;,’;S‘: EeTe L
olarak durduruldugundan emin olun (kabin - Y ‘55‘55 S
- Fd et =t
sallanmamalidir). © .,f;* - =S =R - - 2,
g s B2 ~
> P = + B
ZerTN N T W
Eey e = o
&8 83 IHE

PC19996—UN—03SEP14
Sabit Dingil Tekerlekli veya Paletli Makineler

C—Makine Donme Noktasi

® Sabit dingilli tekerlekler veya paletli makineler igin
(paletli traktorler, 47X0 ve 49XO0 serisi spreydrler,
9000 ve 9020 serisi tekerlekli traktorler),
tekerlekleri veya paletleri, makine déner ekseni

ILS bir Deere & Company ticari markasidir
TLS, bir Deere & Company ticari markasidir
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(C) her iki yone de bakarken ayni konumda olacak
sekilde yerlestirin.

e Hasat makineleri i¢in, 6n dingil ayni konumda
olacak sekilde tekerlekleri yerlestirin.

Giris diigmesini segin. Kalibrasyon durum gubugu
gorindr, ardindan tamamlandiginda kaybolur.

Kurulum sekmesine geri dénmek icin Giris digmesini
segin. Kalibrasyon basarisizsa, TCM'yi yeniden
kalibre edin.

RW00482,000015E-80-14SEP17

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven
Kalibrasyonu

NOT: Herhangi bir hidrolik sistemin degistiriimesi veya
sbkilmesinden sonra, tam bir sistem Kkalibrasyonu
gereklidir.

NOT: Hasat makinelerinde, kalibrasyonu tabla takil
olarak gerceklestirin.

Kalibrasyon prosedurinde gereken adimlarin
tamamlanmasi igin genis, agik ve duz bir zemine gerek
vardir.

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menu dugmesini segin.

AutoTrac
Controller

PC21500—UN—03SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Diigmesi

2. AutoTrac™ Kumanda Birimi digmesini segin.

ONEMLI: Kalibrasyon prosediiriine baglamadan
once hidrolik siviyi1 gcaligma sicakhigina getirmek
icin traktoru tam gazda yaklasik 2 ila 5 dakika
arasi slrun.

NOT: Kalibrasyon sirasinda istenilen bir anda operatér,
direksiyon simidini tutarak veya makineyi
durdurarak sistemin kontroliini ele alabilir.

Ana galterin Agik konumunda oldugundan emin
olun.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

Machine Type=:
JD THROOSTHIO

o
=

Hydraulis Installaticn:
Field

System State:
Calibration Started

Resume Bwitoch Status:

Haster Jwitch Stacus:

Cperator Status:

SID Stcatus: ©: ]
InacTive =
[ [ *5]

PC19772—UN—10NOV14
A—Kalibrasyon Yazilim Tusu

3. Kalibrasyon Yardimcisi sayfasini géruntilemek igin,
Kalibrasyon yazilim tusunu (A) segin.

ONEMLI: AutoTrac™ Kumanda Birimini kalibre
etmeden once tiim talimatlari okuyun.

Makineye veya ekipmana hasari 6nlemek igin,
AutoTrac™ kalibrasyonunu gergeklestirmeden
once ekipmanin makineyle baglantisini kesin.

Calibration Assistant

Select one of The folleowing opTtisns:

Reset Controller

to factory defaulcs
This will svass all aentesller
and usear satbings.

Recalibiate hydraulis
SyaTenm

Exit Calibratian
ASSiSTAaANT

B=
(15
PC19945—UN—10NOV14
Kalibrasyon Yardimcisi Ana Ekrani

A—Kumanda Birimini Fabrika Ayarlarina Sifirla

4. Kalibrasyona baslamak i¢in, Kumanda Birimini
Sifirla dugmesini (A) segin.
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2
PC20114—UN—10NOV14
Kumanda Birimini Fabrika Ayarlarina Sifirla

A—Kabul Et Diigmesi

5. Kalibrasyon islemine devam etmek igin Kabul et
digmesini (A) segin.

Makine Tipi

A—Agcilir Menii
B—Sonraki Diigmesi

6. Acilir mentden (A) makine tipini se¢in, daha sonra
Sonraki diigmesini (B) segin.

PC20222—UN—11NOVA14
A—Acilir Menii
B—Sonraki Diigmesi

7. Acllir menlden (A) asagidakileri segin:
® Fabrika — orijinal ekipman Ureticisi hidrolik
sistemi fabrikada monte ettiyse.

® Saha — OEM hidrolik sistemi fabrikada monte
etmediyse.

Kurulum tipini segmek icin, ekrandaki talimatlara
uyun. Devam etmek igin Sonraki digmesini (B)
segin. Yalnizca hasat makinelerinde, bir dikkat
mesaji gorintulenir.

A DIKKAT

Aragin tekerlekisci QUzgUNn bigimde
bosa alinmamissa, arag otomatilk
clarak dSnecektirc.

Taralanmayi Snlemelk AGAN, arag
Yolunda Nimsenlin olmamasina
dikkat edin.

CEamAtilke teakerlek hareketini
AUFrdUEMaAN L§ln ana SalTters DadLIn.

PC20295—80—17MAR16
A—Kabul Et Diigmesi

8. Dikkat mesajini okuyun ve Kabul et digmesini (A)
segin.

NOT: Gegerli bir global pozisyonlama sistemi (GPS)
gereklidir. Tirmiklar icin Hava Alma adimini dig
ortamda gerceklestirin.

Bu test tekerleklerin devreden ¢ikariimalarini
gerektirir.
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(Daha fazla bilgi icin, Kurulum Ydnergelerine veya
Kullanici El Kitabi'na basvurun.)

Hava Alma adimi sadece hasat makineleri icindir ve
diger makinelerde kumanda birimi kalibrasyonu
sirasinda belirmez.

Bu adim yalnizca kurulum esnasinda veya hidrolik
tamir yapildiginda gereklidir. Bu adimi John Deere
yetkili servisiniz gergeklestirir.

PC19
SID Kalibrasyonu — Traktérler

PC19951N—11NOV14
B—Sonraki Diigmesi
10. DUmenleme giris aygiti (SID) kalibrasyonuna devam

etmek icin Sonraki digmesini (B) segin. Yalnizca
hasat makinelerinde, bir dikkat mesaji gorintilenir.

: ]
OV14

NOT: Kalibrasyona baslamadan énce, makine 22| T
hareketleri icin ekrandaki talimatlara uyun. PC19953—UN—11N
SID Kalibrasyonu — Hasat Makineleri

B—Baslatma

Dumenleme giris aygitini (SID) kalibre etmek icin Baglat
(B) 6gesini segin.

A pixkaT

Bu Test TeXerlek hareketine sebep
clacaktic.

Varalanmayi Snlemek igin, arag
Veolunda kKimsenin Slmamasina
dikkar edin.

OTomatilk TekKerlek hagekemini
durdurmalk i¢in direksiyenu
gevirin veya ana salTere bBasin.

PC20296—80—16MAR16

A—Kabul Et Diigmesi

11. Dikkat mesajini okuyun ve yalnizca hasat

makinelerinde Kabul et digmesini (A) segin. e i
PC1 9775—U—03J L1 4

SID Kalibrasyonu

12. SID i¢in kalibrasyon baslar. AutoTrac™ Kumanda
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Birimi statik basing testi gergeklestirir. Direksiyon
simidine sdylenene dek dokunmayin.

NOT: Direksiyon simidini ¢cok agresif gevirmek yliksek
etkin basing délgtimiine yol agar. Cok yavas
cevirmek dlistik etkin basing 6lgiimiine yol acar.

Hasat makinelerinde, direksiyon simidi kendi
kendine déner. Direksiyon simidini direncin ters
yéninde cevirin.

i

UN—11NOV14

PC20066—!
Sirdiirme Salteri Durumu

A—Durum

14. Surdlirme salteri durumunu (A) takip ederken,
surdirme salterine basin ve birakin. Durum
digmeye basildiginda yesil "ACIK" metnine ve
digme birakildiginda kirmizi "KAPALI" metnine
degisir.

PC19776—UN—03JUL14
Diferansiyel Basing Testi — Traktorler

: ]
PC19955—UN—27AUG14
SID Kalibrasyonu Tamamlandi

PC19954—UN—030CT14
Basing Farki Testi — Tirmiklar

A—Sonraki Diigmesi

15. Sirdurme salterini test ettikten sonra, SID
Kalibrasyonu Tamamlandi sayfasi goruntulenir.
Tekerlek Agi Sensoria (WAS) Kalibrasyon sayfasina
devam etmek icin Sonraki digmesini (A) segin.

13. AutoTrac™ Kumanda Birimi, Aktif Basing testi
gergeklestirir. Talimat verildiginde, direksiyon
simidini belli bir oranda gevirin.

A DIKKAT: Yaralanmalarin éniine gegmek igin,
makinenin yolu lizerinde bekleyen kisgiler
olmadigindan emin olun.

Direksiyon simidi sol ve sag limitlere
dondiirildigiinde makine bir daire iginde
doner.

NOT: Hasat makinelerinde, makine 4,8-8 km/s (3-5 mph)
hizla giderken testi gerceklestirin.
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NOT: WAS kalibrasyonu sirasinda tekerleklerin
tamamen sola veya saga déndlgiinden emin olun,
yoksa istenmeyen AutoTrac™ islemi meydana
gelebilir. Sol konumu ayarlarken tekerlegi kilit

konumunda tutmayin.
‘

Calibration Assistant

WAS Calibration

Calibrate the wheel angle sensce
{WAS) making Sures TS TUEnR the whesls
Bll the way To the left and right
locks . The center wvalue must be
within the left and right values.

[ 272 ]

currens was[ 571 ]

{-‘ :u‘ TR @
PC20225—UN—21NOV14
WAS Kalibrasyonu Sol

A—WAS Sol Limiti
B—Traktor Simgesi
C—WAS Merkez Konum

16. WAS sol limitini (A) ayarlayin. Direksiyon simidini
tekerlek durana dek tamamen sola cevirin ve traktor
simgesini (B) secin. Simge WAS merkez konumu
(C) altina gider.

NOT: Dogru bir merkez WAS kalibrasyonu AutoTrac™
isleyisi icin kritik énemlidir. Ufuktaki sabit bir
noktaya dogru diimdliz kisa bir mesafe stirmek
gereklidir.

Merkez WAS konumu dogru olarak
ayarlanmamigssa, makine hattan ¢ikabilir ve (veya)
duslk performansa neden olabilir.

Calibration Assistant =

WAS Calibration

Calibrate the wheel angle =sensor
(WAS) making sure o turn the wheels
all the way to the left and cight
locks. The center wvalus must b=
within the left and right wvalues.

Curcent WASB

o FTK @
vy
[ [ *5)
PC20226—UN—11NOV14
WAS Kalibrasyonu Merkezi

A—WAS Merkez Konum
B—Traktor Simgesi
C—WAS Sag Limiti

17. WAS merkez konumunu (A) ayarlayin. Direksiyon
simidini tekerlekler diz ileri bakacak sekilde gevirin
ve traktor simgesini (B) segin. Simge WAS sag limiti
(C) altina gider.

NOT: Sag konumu ayarlarken tekerlegi kilit konumunda
tutmayin.

Calibration Assistant L&

WAS Calibratiocn

Calibraze the wheel angle senscr
(WAS) making SuEe BS TBUEn the whesls
&ll The WwAY TS The leafr and righre
locks. The center value must be
within zhe left and right values.

[=34 ] [Es==a] [=7s ]

Currenc wAs

A—WAS Sag Limiti
B—Traktor Simgesi

=] )

PC20227—UN—11NOV14
WAS Sag Kalibrasyonu

18. WAS sag limitini (A) ayarlayin. Direksiyon simidini
tekerlek durana dek tamamen saga gevirin ve
traktor simgesini (B) secin. WAS kalibrasyonu
tamamlandi. Valf Otomatik Kalibrasyon uyarisi
otomatik olarak gérintulenir.

NOT: Gegerli WAS kalibrasyonu igin, WAS merkez
konumu WAS sol ve sag limitlerinin arasinda
olmalidr.

NOT: Direksiyon simidini herhangi bir anda gevirerek
otomatik kalibrasyon islemini iptal edin ve kontrolii
ele alin. Otomatik kalibrasyon proseddiriiniin iptal
edilmesi, basarisiz kalibrasyona neden olur.
Yeniden basglatildiginda, otomatik kalibrasyon
kaldigi yerden baslar.
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A pTrKAT A

Bu Test TeXKerflek harekeTine sebep
olacakTic.

Varalanmayi Snlemelk igin, arag
Yolunda KimsSenin Slmamasing
dikkat edin.

CEomatilk Tekerlelk harekeDini
durdurmalk igin direksiyenu
FEVAEAN Veya ana saltere basin.

31;-.

PC20296—80—16MAR16

A—Kabul Et Diigmesi

19. Dikkat mesajini okuyun ve Kabul et digmesini (A)
segin.

PC20229—UN—11NOV14
Traktérlerde Valf Otomatik Kalibrasyonu

e 15
PC20058—UN—11NOV14
Tirmiklarda Valf Otomatik Kalibrasyonu

20. Valf otomatik kalibrasyon iglemini baslatmak i¢gin
makine traktorlerde 1,6-6,4 km/s (1-4 mph) hizla ve

hasat makinelerinde 4,8-8 km/s (3-5 mph) hizla ileri
hareket etmelidir.

NOT: Tim makineler énce sola yénelir. Makine énce
saga yobnelirse, kalibrasyon basarisiz olur. Makine
sola dénmeye devam ederse ve kalibrasyonun
kalan kismina gegilmezse, WAS sol ve sag
sinirlarini yeniden kalibre edin.

1. Tamamen sola ydnlendirin. Simidi birakin.
Mevcut WAS degerini okuyun. 10 nokta saga geri
gidin. (Ornegin, tamamen sag WAS degeri
930'dur, simidi saga dogru 920 degerine geri
déndliriin ve traktér simgesini segin.)

2. Devam edin ve sag WAS sinirini ayarlayin.
Tamamen saga déndlirtin. Simidi birakin. Mevcut
WAS degerini okuyun. 10 nokta sola geri gidin.

(Kalibrasyon arizasi devam ederse, daha fazla bilgi
icin AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven Sorun
Giderme kismina basvurun.)

21. Makine kabul edilir bir hizdayken, otomatik
kalibrasyon islemini baglatmak igin sirdiirme
salterine basin ve ekrandaki talimatlara uyun.

NOT: Acil bir durum olmadigi siirece direksiyon simidini
otomatik kalibrasyon islemi sirasinda gevirmeyin.
Direksiyon simidinin dénddriilmesi testin
durmasinda neden olur. Test durduysa,
AutoTrac™'in ¢alismasi icin tamamlanmalidir.

EL ]

PC20059—UN—030CT14
Otomatik Kalibrasyon Durumu

A—lilerleme Gubugu
B—Durdur

22. Otomatik kalibrasyon islemi gesitli adimlardan
gegcer. llerleme ¢ubugu (A) doldugunda, otomatik
kalibrasyon bitirilir.

Otomatik kalibrasyonu durdurmak igin, herhangi bir
anda Durdur (B) 6gesini segin veya direksiyon
simidini gevirin.

60-11



Ayarlama

Hiz Hatasi

SID Hareketi Algilandi

A—Devam
B—Iptal
C—Artir (+)

23. Valf kalibrasyonu sirasinda, Durdur digmesi
secildiyse veya direksiyon simidi hareket ettiyse,

kullanicidan kalibrasyona devam etmesi (A) veya

kalibrasyonu iptal etmesi (B) istenir.

24. Tekerlegi dondirmeden SID Hareketi Algilandi

sayfasi gorintilenirse, SID Devreden Cikarma

PC21489—UN—01SEP15

PC21532—UN—10SEP15

NOT: Kazanglar birbirinden ¢ok fazla ayri olarak kalibre

PC21531—UN—10SEP15

edilirse, bir Otomatik Kalibrasyon Hatasi
goriintiilenir. AutoTrac™ performansi dligebilir.

Sistem Durumu

A—Sistem Durumu Hazir
B—Kalibrasyon Yazilim Tusu
C—Alet Kutusu Yazilim Tusu

25. Otomatik kalibrasyon tamamlandiginda, Ana sayfa

Ayari'ni arttirin. Deger on puan artana dek artir (+)

digmesini (C) secin ve yeniden test etmek icin
Devam'l segin.

gorantulenir. Kalibrasyon basariyla tamamlandiysa,
Sistem Durumu (A) "HAZIR" olur. Kalibrasyon iglemi
iptal edilmezse, tamamlanmazsa veya basarisiz
olursa, sistem durumu "Kalibrasyon Basladi" olur.
Kalibrasyon basarisiz olduysa, kalibrasyon islemini
yeniden baslatmak igin Kalibrasyon yazilim tusunu
(B) segin.

Kalibrasyon hatasi devam ederse, Mesaj Merkezini
kontrol edin.

(Daha fazla bilgi i¢in, AutoTrac™ Kumanda
Biriminde Sorun Giderme bolimine bakin)

Alet Kutusu (C), kalibrasyon tamamlandiginda
gorantulenir. Alet Kutusu'nda AutoTrac™ Kumanda
Birimi Saghk Testi bulunur.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Ayarlama

(AutoTrac™ Kumanda Birimi Saglik Testi'ni
gerceklestirmek igin, AutoTrac™ Kumanda Birimi
Sorun Giderme kismina bagvurun.)

AE77568,00001AA-80-020CT17

AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven
Makine Testi

Makine testi, operatdriin kalibrasyonu tamamlamadan
sistem iglevlerini test etmesine olanak tanir.

NOT: Makine test proseddiriinde gereken adimlarin
tamamlanmasi icin genis, acgik ve dlz bir zemine
gerek vardir.

NOT: Hasat makinelerinde, makine testini tabla takili
olarak gerceklestirin.

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menl digmesini segin.

AutoTrac
Controller

PC21500—UN—03SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Diigmesi

2. AutoTrac™ Kumanda Birimi digmesini segin.

ONEMLI: Makine testi prosediiriine baglamadan
once hidrolik siviy1 galigma sicakhigina getirmek
icin traktoru tam gazda yaklasik 2 ila 5 dakika
yavasga suriin.

NOT: Makine testi esnasinda istenilen bir anda operator,
direksiyon simidini tutarak veya makineyi
durdurarak sistemin kontrollini ele alabilir.

Ana galterin Agik konumunda oldugundan emin
olun.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

HMachine Type:
JD THOOTHIO

o
.

Hydraulis Installaticn:
Field

System Stace:
Calibration Started

Resume SBwitoch Status:

Hasater Jwitch Stacus:

Cperator Status:
E et

SID Scatus:

Inaccive

= 7
[ [ 5]

PC19772—UN—10NOV14
A—Kalibrasyon Yazilim Tusu

3. Kalibrasyon Yardimcisi sayfasini gérintilemek igin,
Kalibrasyon yazilim tusunu (A) segin.

ONEMLI: AutoTrac™ Kumanda Birimini test
etmeden oOnce tiim talimatlari okuyun.

Makine veya ekipmanin hasar gérmesinin
oniine ge¢mek icin, makine testi
gerceklestirmeden 6nce ekipmani makineden
ayirin.

Calibration Assistant

Jelact one ©f The following opTicono:

Resst Controllsr
oo factory defaulcs

ummr mab

Recalibrate hydraulics
sSysTem

#] Exiz Calibration
J ASSLISTANRT

==
PC19945—UN—10NOV14
Kalibrasyon Yardimcisi Ana Ekrani

A—Kumanda Birimini Fabrika Ayarlarina Sifirla

4. Makine testine baslamak igin, Kumanda Birimini
Sifirla digmesini (A) segin.
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Ayarlama

PC20222—UN—11NOV14

Kumanda Birimini Fabrika Ayarlarina Sifirla A—Acilir Menii
B—Sonraki Diigmesi
A—Kabul Et Digmesi 7. Acilir meniden (A) asagidakileri segin:
5. Makine testi prosediriyle devam etmek igin, Kabul et e Saha — orijinal ekipman Greticisi (OEM) hidrolik
digmesini (A) secin. sistemi fabrikada monte etmediyse.
® Fabrika — OEM, hidrolik sistemi fabrikada monte
ettiyse.

Kurulum tiriini segin. Devam etmek igin Sonraki
digmesini (B) segin.

NOT: Makine testine baslamadan énce, makine
hareketleri icin ekrandaki talimatlara uyun.

A pTKrKAT

Bu tesat tekerlek hareketine aebep
slasaksic.

Yaralanmayl Snlemek igin, Arag
yveolunda kimsenin clmamasina
dikkar edin.

Oromatik Tekerlek hacekeTnini
durdurmak igin direksivenu
gevirin veya ana salTere bBasin.

Makine Tipi

A—Agcilir Menii
B—Sonraki Diigmesi

6. Acilir meniden (A) makine tipini secin, daha sonra
Sonraki diigmesini (B) segin.

PC20296—80—16MAR16
A—Kabul Et Diigmesi

8. Dikkat mesajini okuyun ve Kabul et digmesini (A)
segin.
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Ayarlama

Machine Test

ohine Type:

Jonn Deere Six0M Mo Seart Suitah
Hydeaulic Installation:
Field

Rasume Switch STatus:
QFF

HMascer ZFwicoh Scatus:
o

QOperator 3Itatusi

Mo Swvitch Decected
ID Status:

Accive

e

I‘?%‘?

Lafn n o [ TR hmhtﬁt‘
o Cumurel 1:..“._.
Effexw a0
B O

e < zc.s|| A:260m
S Y

PC23564—UN—O06JAN17

®*.-p-; a1 Goxan Lo | o

A—Makine Tipi

B—Hidrolik Kurulumu

C—Siirdirme Salteri Durumu

D—Ana $Salter Durumu

E—Operatér Durumu

F—SID Durumu

G—Sol Test Siiriisii

H—Kumanda Cabasi

I—Valf 1 Akimi

J—Son Kalibrasyon Asamasi

K—Sag Test Siiriisii

L—Mevcut WAS

M—Basing 1

N—Basing 2

O—Ayari Devreden Cikar

P—Ana Sayfa Yazilim Tusu

Q—Sol Test Siiriigii Yazilm Tusu

R—Sag Test Siiriigii Yazilm Tusu

S—Yiikseltme Devreden Cikarma Ayari Yazilim Tusu
T—Azaltma Devreden Gikarma Ayar Yazilm Tusu

9. Makine Test sayfasi asagidaki bilgileri goruntiler:

® (A) Makine Tipi —
tipi.

¢ (B) Hidrolik Kurulumu — Tarlada takilan veya
fabrikada takilan hidrolik sistem.

® (C) Siirdiirme Salteri Durumu — Sirdirme
salteri acik veya kapall.

e (D) Ana Salter Durumu — Ana salter acik veya
kapali.

® (E) Operatér Durumu — Koltuk salteri durumu.

e (F) SID Durumu — SID aktif veya inaktif.

® (G) Sol Test Siiriisii — Mevcut sol test strusu
degeri. Operatdr bu degeri manuel olarak
ayarlayabilir.

e (H) Kontrol Cabasi — Darbe uygulanmakta olan
test surlglnin degeriyle ayni olmalidir.

e (1) valf 1 Akimi — Darbe uygulanirken valfin
cektigi akim miktari.

e (J) Son Kalibrasyon Asamasi — Son
kalibrasyon basarisiz olduysa, ariza noktasiyla
iliskili degeri gorintuler.

e (K) Sag Test Siiriisii — Mevcut sag test surisi

degeri. Operator bu degeri manuel olarak

ayarlayabilir.

(L) Mevcut WAS — Mevcut WAS okunan degeri.

Sistemin kurulu oldugu makine

e (M) Basing 1 — SID basing transduseri 1 okunan
degeri.

® (N) Basing 2 — SID basing transduseri 2 okunan
degeri.

® (O) Devreden GCikarma Ayari — Mevcut
devreden ¢ikarma ayari. Operator bu degeri
manuel olarak ayarlayabilir.

e (P) Ana Ekran Yazilim Tusu — AutoTrac™
Kontroléri — Raven ana ekranina doner.

® (Q) Sol Test Siiriisii Yazihm Tusu — Sol test
surlsline mevcut sol test strlisi degerinde darbe
uygulamak igin segip basih tutun.

® (R) Sag Test Siirusii Yazilim Tusu — Sag test
surlsline mevcut sag test surtist degerinde darbe
uygulamak igin segip basih tutun.

® (S) Yiikseltme Devreden Gikarma Ayari Yazilim
Tusu — Devreden ¢ikarma ayarini on artirir.

e (T) Azaltma Devreden Cikarma Ayar Yazilim
Tusu — Devreden ¢ikarma ayarini on azaltir.

AE77568,0000295-80-14SEP17

Temel Kilavuzluk Ayari

NOT: Talimatlar yalnizca GreenStar™ 3 2630 Ekrani
icindir. Eksiksiz kilavuzluk ayari talimatlari igin,
GreenStar™ Ekran Operatér El Kitabi'na bakin.

i |
=EE
e
=

PC8663—UN—29APR15
Ment Digmesi

1. Menl dagmesini segin.

GreenStar

PC12685—UN—29APR15

GreenStar™ Diigmesi

2. GreenStar™ dugmesini segin.

¥

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Kilavuzluk Yazim Tusu

3. Kilavuzluk yazilim tusunu segin.

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

60-15



Ayarlama

Set Track 0

Currant Track 0

A [
A Guidance  Shift Track Eroat
Miew M“g=q w WiTEC Pro
Tracking Mode Innplement Guidance Mode
Straight Track: e ‘ ‘ ‘ | | ‘ Nong Y
®+ $

PC21537—UN—14SEP15
A—Kilavuzluk Ayarlari Sekmesi
B—Iz Siirme Modu Agcilir Meniisii

4. Kilavuzluk Ayarlari sekmesini (A) segin.
5. Diz Parkur modunu (B) segin.

Gy S L - Gairclar o

k -~
w

A 30
New Remove “ RIK
—
Guidance Line Calculation
Heading :  0U000D
John Deere -~
© v Foint A Lat: 0.00000000
Foint A Lon.  0.00000000
Iﬂu‘inn Track Spacing: 0.000
..... (3] )
Tota Shifix 0 0.0 (in)

Method

T

(e

Turn Hone

70 0
A B
Steer Sensithity [

SR

Steer On

| 20.000ift)

PC20334—UN—25NOV14
C—Goriiniim Sekmesi
D—Parkuru 0 Yap Diigmesi

6. Gorinim sekmesini (C) segin.
7. Parkur 0 Yap digmesini (D) segin.

@ =]

%] [

PC20335—UN—25N0OV14

A—Yeni Diigmesi

B—Yontem Acilir Meniisi

C—Kilavuzluk Cizgisi Hesaplama Acilir Kutusu
D—Sira Araligi Diigmesi

E—A'y1 Ayarla Diigmesi

F—B'yi Ayarla Diigmesi

G—Girig Digmesi

8. Yeni digmesini (A) segin.

9. Parkur 0 igin bir ad girin. Giris digmesini secerek
kabul edin ve Parkur 0 ayarina geri donun.

10. Yontem acilir menusiinden (B) A + B segenegini
belirleyin.

11. Kilavuzluk Cizgisi Hesaplama acilir menisiinden
(C) John Deere'i segin.

12. Istenilen sira araligini (D) girin.
13. Makineyi tarlada istenen konuma stiriin ve A'yi
Ayarla digmesini (E) segin.

NOT: B noktasini ayarlamak i¢in, 3 m'den (10 ft) fazla
sdrdn.

14. Makineyi istediginiz B noktasina siriin ve B'yi
Ayarla digmesini (F) segin.

15. Parkur 0 ayarini tamamlamak igin, Girig dugmesini
(G) segin.

RW00482,000054B-80-12SEP17
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Calistirma — AutoTrac™

Kumanda Birimi — Raven

AutoTrac™ Sistemini Kullanma

1. Otomatik Kilavuzluk Sistemi Algilandi iletisi
AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven olan bir
makineye her gug verildiginde goruntilenir.

2. AutoTrac™ Durum Gostergesi sistem durum
bilgilerini ayrintili olarak verir.

3. AutoTrac™ Etkinlestirme Gereklilikleri,
AutoTrac™ kullanmak i¢in gerekli ekipman ile
ayarlari tanimlar.

4. AutoTrac™ Etkinlestir sistemi etkinlestirme
adimlarini gdsterir.

5. Sistemi Etkinlestirme AutoTrac™'i agmadaki
adimlari aciklar.

6. Sistemin Devre Disi Birakilmasi AutoTrac™'i devre
disi birakma yontemlerini agiklar.

AL70325,00001B1-80-13NOV14

AutoTrac™ Ayarlar

Giisclanoe
Settings

I e | TEC Pro |

ATU Seftings

B

sim default Steer O

30.000(1 )

PC20143—UN—05JAN15
Goriiniim Sekmesi

A—ATU Ayarlari Diigmesi

1. Ayar sayfalarina erismek igin, ATU Ayarlari
digmesini (A) segin.

DIKKAT: AutoTrac™ Universal, mafsalli traktor
ve hasat makinelerinde geri yonde dogru
sekilde yonlendirme saglamaz. Mafsalli traktor
ve hasat makinelerini geri yonde kullanirken
AutoTrac™"1 etkinlestirmeyin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

NOT: Direksiyon Simidi Hizi, ATU 200 kullanilirken gri
renkte devre disi olur. Direksiyon Simidi Hizi,
varsayllan olarak uygun direksiyon simidi hizina
ayarlanir.

Yardim diigmesi yalnizca GreenStar™ 3 2630
Ekranda bulunur.

Advanced AutoTrac Settings

Machine |Fow Crop Tractor 1 -
Type v

Line Sensithdty - Tracking

N | L VEN

Line Senshthity - Heading

e e [ | £

Steering Vihesd Speed

@ &

@®

OF

Accept

PC20540—UN—11DEC14
Gelismis AutoTrac Ayarlari, Sayfa 1/3

Advanced AutoTrac Settings

Acquire Sensitrdty

A4t
/4

P

Monitor
Ferfornamnce

D%

Accept

21> g
PC20541—UN—11DEC14

Gelismis AutoTrac Ayarlari, Sayfa 2/3

A—Kabul Et Diigmesi
B—Sonraki Diigmesi
C—Performansi Izle Diigmesi

2. Ayarlari yapin. Kabul et digmesi (A) mevcut ayarlari

70A-1



Calistirma — AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven

kaydedip uygular ve kullaniciyi 6nceki sayfaya geri
gotardr.

NOT: Sayfalari ilerletmek icin, Sonraki (B) 6gesini secin.

Hat duyarlihdi izleme ve rotaya ince ayar igin,
Performansi izle diigmesini (C) segin. Performansi
izle, performansin sayisal 6lgek kullanilarak
gortntilenmesini saglar.

Hat Duyarliligi izleme

Advanced AutoTrac Settings

Tracking Erfror

Heading Efror

Line Sensithity - Trackding Line Sensitiity - Heading

150 50
PC22868—UN—25JUL16

Gelismis AutoTrac Ayarlari-Performansi izle

AutoTrac™ igin, parkur disi (yanal) hatalara ne derece
agresif yanit verilecegini belirler.

) PC19662—UN—21MAY 14
Hat Duyarliligi Izleme Cok Yiiksek

Yuksek ayarlar: Makine parkur digl hatasina kargi daha
agresif yanit verilir.

) PC19661—UN—21MAY14
Hat Duyarliligi Izleme Cok Diisiik

Dusuk ayarlar: Makine parkur digi hatasina kargl daha
az agresif yanit verilir.

Hat Duyarliigi Rota

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

AutoTrac™'in yén hatalarina ne derece agresif yanit
verecegini belirler.

Yuksek ayarlar: Makine yén hatasina karsi daha agresif
yanit verilmesine neden olur.

Duslk ayarlar: Makine yon hatasina karsi daha az

agresif yanit verilmesine neden olur.

PC20345—UN—01DEC14
Direksiyon Simidi Hizi 3/6

Direksiyon Simidi Hiz

g,

iz stirme performansini korumak icin makine direksiyon
hizini ayarlar. Direksiyon simidi hizinin artirilmasi
genellikle yuksek iz sirme performansiyla sonuglanir.
Cok yiksek ayarlanirsa, direksiyon kolonu direnci
AutoTrac™'i devre digi birakabilir.

NOT: Direksiyon Simidi Hizi, ATU 200 kullanilirken gri
renkte devre digi olur. Direksiyon Simidi Hizi
varsayilan olarak uygun direksiyon simidi hizina
ayarlanir.

Direksiyon Oynatma

® B (0] L

PC20346—UN—01DEC14
Direksiyon Oynatma 4/6

Bazi makinelerin direksiyonunda agiri oynama vardir, bu
da makine yonu degistiriimeden direksiyon simidinin
cevrilebilmesine olanak tanir. Bu ayar, bu asiri oynamayi
telafi etmek amaciyla direksiyon simidinin déndigu
mesafeyi kontrol eder.

Algilama Duyarhhigi

- %

PC20347—UN—01DEC14

Algilama Duyarlligi 5/6

Makinenin parkuru ne 6lglide agresif olarak algiladigini
belirler. Bu ayar, performansi sadece parkur algilanirken
etkiler.

Yuksek ayarlar: Parkurun daha agresif algilanmasina
yol agar.

Dusuk ayarlar: Bir sonraki parkura daha yumusak girig
yapmaya yol acgar.

Egri Hassasiyeti
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Calistirma — AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven

o 'Y

PC20348—UN—01DEC14
Egri Hassasiyeti 6/6

AutoTrac™ tarafindan parkur Gzerindeki bir kavise ne
derece agresif yanit verilecegini belirler. Bu ayar,
performansi sadece kavisli parkur kilavuzlugu tzerinde
etkiler.

Yuksek ayarlar: Makineyi kavisin etrafinda daha kiigiuk
bir donls yarigapiyla (daha dar) déndurdr.

Dusuk Ayarlar: Makineyi kavisin etrafinda daha genis bir
dénls yarigapiyla déndurdr.

RW00482,00001A7-80-12SEP17

Otomatik Kilavuzluk Sistemi Algilandi

-

AuYari

Otomatik Kylavuzluk Sistemi
Algylandy. Kylavuzluk sisteminin
karayollarynda etkinlettiriimesi
aragta kontrol kaybyna neden
olabilir.

Gldm veya ciddi yaralanmayy
snlemek igin, karayollaryna
cykmadan dnce kylavuziuk sistemini
devre dyty byrakyn.

5:360m

&
Habul Et h

\ % s
PC20367—80—04DEC14

Otomatik Kilavuzluk

AutoTrac™ donanimli bir makine her calistirildiginda,
bu ekran gorintllenerek AutoTrac™ yonlendirme
sistemi kullanildijinda operatér sorumluluklari
hatirlatilir.

CF86321,000038D-80-10AUG17

AutoTrac Durum Gostergesi

AutoTrac Durum Gostergesi, Calistir Sayfasi'nda bir
hizli tanilama goOstergesi olarak gosterilir.

PC8832—UN—250CT05
Takil

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

TAKILI (gOstergede 1/4) — AutoTrac Direksiyon
Kumanda Birimi ve gerekli diger tim donanimlar
takihdir.

PC8833—UN—250CT05
Yapilandirildi

YAPILANDIRILDI (gbstergede 2/4) — Gegerli AutoTrac
Aktivasyonu, izleme Modu belirlendi ve gegerli bir
Parkur 0 ayarlandi. AutoTrac aktivasyonu i¢in dogru
StarFire sinyal diizeyi secildi (SF1, SF2 veya RTK). Arag
kosullari kargilaniyor.

PC8834—UN—250CT05
Etkinlestirilmis

DEVREDE (gosterge 3/4) — Sur A¢/Kpl tusu secilmistir.

PC8835—UN—250CT05
Etkinlestirilmis

ETKINLESTIRILMIS (gésterge 4/4, "A") — Devam
anahtarina basilidir ve AutoTrac araci sirmektedir.

CF86321,0000392-80-01JUN11

AutoTrac™'i Etkinlestirmek igin
Gereklilikler

AutoTrac™'i etkinlestirmek icin agagidaki kriterler
karsilanmalidir:

e Makinede, AutoTrac™ 6zellikli bir direksiyon
kumanda birimi (ACI) vardir.

® Gegerli AutoTrac™ aktivasyonu (26 basamakli
aktivasyon kodu).

e Kurulum Sihirbazi tamamlanmig ve bir kilavuzluk
parkuru olusturulmustur.

® Dogru StarFire™ sinyal diizeyi (SF1, SF2 veya RTK)
AutoTrac™ aktivasyonu icin segilidir ve gecerli GPS
sinyali alinmaktadir.

® Arazi telafi modulld (TCM) acilmistir ve TCM mesaji
gecerlidir.

e ACIl'da ydnlendirme isleviyle ilgili etkin ariza yoktur.

e Hidrolik yadi minimum sicakliktan daha sicak.

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir
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Calistirma — AutoTrac™ Kumanda Birimi — Raven

- Traktorler ve tirmiklar icin 20°C (68°F) derecenin
Uzerinde.

® Surlcu yerinde modu algilandi.
® Ana anahtar agik konumunda.

RW00482,0000534-80-15SEP15

AutoTrac™ Etkinlestir

PC8836—UN—250CT05

GreenStar™ 3 2630 Ekrani igin Direksiyon Acik / Kapali

AUTO
COnfOff

PC13711—UN—16MAY 11
GreenStar™ 2 1800 Ekrani igin Direksiyon Agik / Kapali

1.AutoTrac™ dgesini etkinlestirmek igin, ¢ahstir
sayfasinda Direksiyon Agik / Kapali digmesini segin.
AutoTrac™'i devre digi birakmak i¢in Direksiyon Agik
/ Kapali digmesini segin.

]

Turn Hone

G 70 U]‘ Rx

e [
= OR)|
| 30.0000m) SO

PC19798—UN—11NOV14
A—Goériiniim Sekmesi
B—AutoTrac™ Durum Gostergesi

Etkinlestirildiginde AutoTrac™ durum gdstergesinin (B)
3/4'G doldurulur.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

PC11973—UN—09APR09

AutoTrac™ Tanilama Anahtari

Direksiyon Aclk / Kapali simgesi mevcut degilse,
AutoTrac™ durum gdstergesinin yaninda bir tani
anahtari goruntilenir. AutoTrac™ tanilarini
géruntilemek igin, Anahtar simgesini segin.

(Daha fazla bilgi igin, bkz. AutoTrac™ Kumanda Birimi
Sorun Giderme kisminda AutoTrac™ Durum Gostergesi
Tani Okunan Degerleri.)

AE77568,00001BA-80-12SEP17

Sistemin Etkinlestirilmesi

DIKKAT: AutoTrac™ etkinlestirilmisken, parkur
sonunda direksiyon sorumlulugu ve
c¢arpismalardan kaginma sorumlulugu
operatore aittir.

Bir yolda nakliye sirasinda AutoTrac™ sistemini
acmaya (etkinlestirmeye) ¢aligmayin.

ONEMLI: Operator, makine hareket halindeyken
koltuga oturmak zorundadir.

NOT: AutoTrac™ etkinken, makine direksiyon
ayarlamalari yaptiginda direksiyon simidi hareket
eder (sadece hasat makinesi).

NOT: Koltuk salteri mevcut degilse, AutoTrac™
Kumanda Birimi her yedi dakikada bir operator
faaliyetini arar. AutoTrac™ devre digi birakilmadan
15 saniye énce operatér bir zaman asimi uyarisi
alir. Etkinlik monitéri zamanlayicisini sifirlamak
icin, stirdlirme salterine basin.

Sistem Etkinlestirildikten sonra, giidim yardimi
istendiginde, sistemin durumu operatér tarafindan elle
Etkinlestiriimis konumuna getirilmelidir.
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NOT: Hasat makinelerinde ve mafsalli traktérlerde geri
vitese gegmek AutoTrac™'i devre disi birakir.

RW00482,0000532-80-12SEP17

Sistemin Devre Digi Birakilmasi

A DIKKAT: Bir yola girmeden énce AutoTrac™
sistemini daima kapatin (etkisizlestirin ve devre
disi birakin).

AutoTrac™'i kapatmak i¢in, Ana Anahtari Kapal
konumuna getirin.

R AutoTrac™ sistemi asagidakilerle devre disi kalir:
PC20037—UN—24SEP14

Traktorde Siirdiirme Salteri Ana Anahtari Kapali Konumuna Getirme.

Direksiyon simidinin déndlrtlmesi.
Arda kalan, 30 saniyeden fazla durdu.

ileri makine hizi, traktérler icin 30 km/s (18.6 mph)
degerini, tirmiklar icin 19,3 km/s (12 mph) degerini
asar.

® Geri yondeki hizin 10 km/s (6 mph) Ustline gikmasi.
e Kilavuzluk Goriinimi sekmesindeki Direksiyon
Kapali dugmesinde gecis yapin.

e Koltuk anahtari kullaniliyorsa, operatériin 5
saniyeden fazla koltuktan ayrilmasi ya da 7 dakika
sureyle faaliyet monitériinde higbir faaliyet
algilanmamasi.

NOT: Tirmiklarda ve mafsalli traktérlerde geri vitese
gecmek AutoTrac™'j devre digi birakir.

 PC19766—UN—01JUL14
Traktérde Siirdirme Salteri

RW00482,0000533-80-15SEP15

A—Siirdiirme Salteri
B—Cok Islevli Kol

1.8iirdiirme salterine (A) basip birakarak yardimli
gldimi baglatin.

Sistemi etkinlestirmek icin asagidaki kosullar yerine
getirilmelidir:

e ileri makine hizi, traktorler igin 30 km/s (18.6 mph)
degerinden, tirmiklar igin 19,3 km/s (12 mph)
degerinden dusuktur.

® Makinenin geri yondeki hizi 10 km/s (6 mph)
altindadir.

Makine, istenen parkurun 40 derece dahilindedir.
Operator koltuga oturmustur.
Arazi dengeleme moduli (TCM) aciktir.

Geri yonde, AutoTrac™'in 45 sn etkinlestirilmis
kalmasi gerekir. 45 saniye sonra, geri yonun tekrar
etkinlesmesi icin makine 6nce ileri vitese alinmalidir.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Gelismis AutoTrac™ Ayarlari —
GreenStar™ 3 2630 Ekrani

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

r

GreenStar

GreenStar™ Diigmesi

PC12685—UN—29APR15

2. GreenStar™ dugmesini segin.

Guidance

PC21148—UN—11MAY 15
Kilavuzluk Yazilim Tusu
3. Kilavuzluk yazilim tusunu segin.

= @.::“ |

Tracking Mode

Shift Track
Settings

iTEC Pro |

Implenent Guidance Mode

gl = :

SR STECREANES
Tram Lines Setfings

Straight Track:

PC21523—UN—09SEP15
Kilavuzluk Ayarlari Sekmesi

A—Kilavuzluk Ayarlan Sekmesi
B—AutoTrac™ Gelismis Ayarlar Diigmesi

4. Kilavuzluk Ayarlari sekmesini (A) segin.

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

5. AutoTrac™ Geligmis Ayarlar diigmesini (B) segin.

Advanced AutoTrac Settings

®

Line Sensithity - Tracld)

ey | m— N

Line Sensithity - Heading

N ]

Heading Lead

< O e~

ing Response Rale

| (Y

S - [BY (2%

Accept
PC24418—UN—26JUN17

Gelismig Ayarlar Sayfasi 1

I Advaiaed AutoTrac Sejtings

Acquire Senuthity ‘
A B A~

e B {

Restore Default Settings
(Page 1and 2)

Monitor
Performance

@’C

Accept

A—Azaltma Tusu

B—Artirma Tusu

C—Kabul Et Diigmesi
D—Yardim Digmesi
E—Varsayilan Ayarlara Don Digmesi
F—Hat Duyarlihgi-iz Siirme
G—Hat Duyarlihgi-Rota
H—Oncii Yénlendirme
|—Direksiyon Hassasiyet Ayari
J—Algilama Hassasiyeti
K—Egri Hassasiyeti

L—Sayfa Geri Diigmesi

(ElY=r2 [BY

PC21557—UN—11SEP15
Gelismis Ayarlar Sayfasi 2

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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M—Sayfa lileri Diigmesi

NOT: Azaltma (A) ve artirma (B) digmelerini secerken
degisim Kabul et (C) digmesine basmadan hemen
gerceklesir.

Yardim digmesi (D) her bir ayar hakkinda ayrintilar olan
bir sayfa gortntuler.

(Daha fazla bilgi igin AutoTrac™ Performansinin
Optimize Edilmesi kismina bakin.)

Mevcut ayarlar kaydetmek ve 6nceki sayfaya geri
dénmek igin, Kabul et digmesini segin. Tum ayarlari
varsayilan fabrika degerine geri dondirmek igin,
Varsayilan Ayarlara Geri Don digmesini (E) segin.

RW00482,000054C-80-28AUG17

Gelismis AutoTrac™ Ayarlari —
GreenStar™ 2 1800 Ekrani

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

PC21572—UN—11SEP15
GreenStar™ Yazilim Tusu

2. GreenStar™ yazilim tusunu segin.

PC21573—UN—11SEP15
Ayarlar Tusu

3. Ayarlar elektronik tugunu segin.

AutoTrac
Settings

PC21574—UN—11SEP15
AutoTrac™ Ayarlari Digmesi

4. AutoTrac™ Ayarlar digmesini segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

Advanced AutoTrac Settings

T Steer (j .
Saensitivity 71 |
Line Sensitivity
@ Heading 100
2> Line Sensitivity 100
= Tracking
- Heading 100
- Lead
> Steering Response 100
- Ratea
Curve
Sensitivity @ 70
Acquire 100

Saensitivity

Y

Reéstore Default

| PB

—©
_O

Settings Accept
PC21575—UN—11SEP15
Gelismis Ayarlar
Advanced AutoTrac Settings
Lateral Error
0n)

Heading Error

-

i o ‘:::-
E_ Acceapt

PC21576—UN—11SEP15

Gelismis Ayarlar

A—Kabul Et Diigmesi
B—Yardim Diigmeleri
C—Varsayilan Ayarlara Don Diigmesi
D—Giidiim Hassasiyeti

E—Hat Duyarlihgi-Rota

F—Hat Duyarlihigi-Iz Siirme
G—Oncii Yénlendirme
H—Direksiyon Hassasiyet Ayari
|—Egri Hassasiyeti
J—Algilama Hassasiyeti
K—Sayfa ileri Diigmesi
L—Sayfa Geri Digmesi

NOT: Ayarlari degistirirken, degerler Kabul dligmesini
(A) sectikten sonra gecerli olur.
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Yardim dtugmeleri (D) her bir ayar hakkinda ayrintilar
olan bir sayfa goéruntuler.

(Daha fazla bilgi igin AutoTrac™ Kumanda Birimi
Performansinin Optimize Edilmesi kismina basvurun.)

Tam ayarlari fabrika varsayilan degerlerine geri almak
icin, mevcut ayarlari kaydetmek ve 6nceki sayfaya geri
dénmek Uzere Kabul et digmesini segin. Varsayilan
Ayarlara Geri D6n digmesini (C) segin.

RW00482,000054D-80-28AUG17

AutoTrac™ Kumanda Birimi Performansini
Optimize Edin

NOT: AutoTrac™ Kumanda Birimi, gesitli ekipmanlarla
codu arazi kosulunda ¢alismak icin ayarlanmstir.
Normal digi kosullar icin, Gelismig Ayarlar,
operatériin sistemi belirli tarla kosullarina ve
ekipmanlarina gére hassas sekilde ayarlamasina
olanak tanir.

AutoTrac™ Geligsmis Ayarlarini diizenlemeden énce
bu bilgileri tamamen okuyun.

1. Ayarlamadan 6nce sorunlari kontrol edin ve
giderin. Makinede gerekli mekanik kontrolleri ve
kalibrasyonlari yapin. Sorunlari ¢gézmeden ayar
yapmak gergek makine arizalarini gizleyebilir ve
ileride sorunlara neden olabilir.

2. AutoTrac™ Geligsmis Ayarlar sayfasina erigin.
(Bkz. GreenStar™ Ekrani igin Gelismis AutoTrac™
Ayarlari.)

3. Fabrika varsayilan degerleriyle baslayin.
Direksiyon Hassasiyeti degeri Kilavuzluk Goriinimu
Sekmesindeki degere karsilik gelir. Mevcut kosullar
icin bir deger kullanin (beton ic¢in 70, ¢ogu kosul igin
100, yumusak toprak igin 120). Sisteme ince ayar
yapmak icin gerektigi kadar numara ekleyin.

4. Genel Ayar Talimatlan

e AutoTrac™ aktifken sorunlu tarla kosullarinda
ayarlamalari yapmaya c¢alisin. Bir seferde bir
dederi ayarlayin. Ayarlar performansi
dizeltmezse fabrika ayarlarina sifirlayin.

® Bir dederi ayarlamak tatmin edici performansi
vermezse, baska parametre birlesimlerini deneyin.

Ayarlama Tavsiyeleri:

® Direksiyon Hassasiyeti — Diger ayarlamalari
yapmadan 6nce 100 olarak ayarlayin, daha sonra
10'luk artimlarla ayarlamalari yapin.

e Hat Hassasiyeti izleme — 20'lik artimlarla
ayarlayin.

e Hat Hassasiyeti Yoni — 10'luk artimlarla
ayarlayin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

Yon Onciisii — 10'luk artimlarla ayarlayin.

Direksiyon Tepki Hizi — 10'luk artimlarla
ayarlayin.

Algilama Duyarhhgi — 20'lik artimlarla ayarlayin.
Kavis Hassasiyeti — 20'lik artimlarla ayarlayin.

NOT: Istenen performans elde edilmezse, daha fazla
ayrinti icin AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven
Ariza Giderme kismina bakin.

Yonlendirme Hassasiyeti

AutoTrac™ yoénlendirme sisteminin agresifligini belirler.
Yiksek direksiyon hassasiyeti daha agresif olup, yiksek
cekis yUkli entegre ekipmanlari igeren zor manuel
direksiyon kosullarinda sistemin yénlendirme
saglamasina olanak tanir. Dislk gidim hassasiyeti
daha az agresif olup, sistemin daha hafif gekis
yuklerinde ve daha ylksek hizlarda gudim saglamasina
olanak tanir.

PC19658—UN—21MAY14
Hat Hassasiyetleri Cok Diislik

—W

PC19659—UN—21MAY 14
Hat Hassasiyetleri Cok Yiiksek

O — - O—

PC8999—UN—08MAR06
Aciklama Yazisi

A—Iistenen Parkur — Kesik Gizgi
B—Gergek Parkur — Siirekli Cizgi

Hat Hassasiyetinin Optimize Edilmesi
C: Hat Hassasiyeti — Yoén

AutoTrac™ tarafindan yon hatasina ne derece agresif
yanit verilecegini belirler.

® AB hatti Uzerinde calisirken hat hassasiyeti yon
ayarini yapin.

® Makinenin 6n tarafi parkur yoniinden fazla
uzaklasirsa, hat hassasiyeti yonini daha yiiksege
ayarlayin.

e Makine kararsizlasirsa, hat hassasiyeti — yén ayarini
disirdn.
B: Hat Hassasiyeti — izleme

AutoTrac™ tarafindan parkur disi (yanal) hatalara ne
derece agresif yanit verilecegini belirler.

® AB hatti Gzerinde galisirken hat hassasiyeti izleme
ayarini yapin.
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e Makine AB hattindan ¢ok uzaklasirsa, hat hassasiyeti
— izleme ayarini yukseltin.

e Makine AB hatti etrafinda kararsizlasirsa, hat
hassasiyeti — izleme ayarini disarin.

NOT: Hat hassasiyetleri birlikte calisiyor. Her ikisi de ¢ok
yliksege ayarlanirsa, makine kararsizlagsir. Her ikisi
de ¢ok distige ayarlanirsa, makine AB hattinda
yolunu gasgirir.

Onciiyii Yonlendirmeyi Optimize Et

Aracin saga sola hareket oraninin (makinenin dénus
orani) izleme performansi Gzerindeki etkisini belirler. Bu,
bir ileri bakis ayar olarak distnulebilir. Blylk ayarlar
dusuk performans ile sonuglanabilir.

e Daha yuksek ayarlar, makine yonu degigsikliklerine
karsi daha agresif tepkilere neden olur.

e Daha dusuk ayarlar, makine yénu degisikliklerine
karsi daha az agresif tepkilere neden olur.

Direksiyon Hassasiyet Ayarinin Optimize Edilmesi

izleme performansini korumak igin makine direksiyon
hizini ayarlar. Direksiyon tepki oraninin artiriimasi
genellikle yiksek parkur performansiyla sonuglanir.

e AB hattinin 1,2 m (4 ft.) disinda ve paralel olarak
cahlistirarak hizi ayarlayin.

® Ayar sirasinda, 50 ila 200 arahdinda 10'luk artimlarla
ayarlayin.

PC19661—UN—21MAY 14
Algilama Hassasiyeti Cok Diistik

PC19662—UN—21MAY 14
Algilama Duyarlihgi Cok Yiiksek

O — - O—

PC8999—UN—08MAR06
Aciklama Yazisi

A—istenen Parkur — Kesik Gizgi
B—Gergek Parkur — Siirekli Cizgi

Algilama Hassasiyetinin Optimize Edilmesi

Makinenin parkuru ne odl¢ide agresif olarak algiladigini
belirler. Bu ayar, performansi sadece parkur algilanirken
etkiler.

e AB Hattinin 1,2 m (4 ft.) disinda ve paralel olarak
calistirarak hizi ayarlayin.

® Makine hatti kolayca algilayana kadar algilama
duyarlih@ini ayarlayin.

PC8944—UN—21FEB06
Kavis Duyarliligi Cok Diisiik

PC8943—UN—21FEB06
Kavis Hassasiyeti ¢cok yliksek

O — - O——

. PC8999—UN—O08MAR06
A—Ilstenen Parkur — Kesik Cizgi
B—Gergek Parkur — Siirekli Cizgi

Kavis Hassasiyeti

AutoTrac™ tarafindan parkur tGzerindeki bir kavise ne
derece agresif yanit verilecegini belirler. Bu ayar,
performansi sadece kavisli parkur kilavuzlugu Gzerinde
etkiler. Optimize edilmis algilama hassasiyetine esit
kavis hassasiyeti ile baslayin.

e Kavis duyarliligi ayarini kavisli parkur tGzerinde
calistirirken yapin.

® Makine kavisin digsindan donerse hassasiyeti daha
yuksege ayarlayin.

® Eger makine kavisin i¢cinden doénerse duyarlilik
ayarini dasurdn.

AE77568,00001BB-80-03MAR16

Monitor AutoTrac™ Performansi
GreenStar™ 3 2630 Ekran

Guidance
Settings

PC11948—UN—30JUN0O9
Kilavuzluk Ayarlari Sekmesi

1. Kilavuzluk Ayarlari sekmesini segin.

AutoTrac Advanced
Settings Change

PC21902—UN—O3DEC15
AutoTrac™ Gelismis Ayarlar Digmesi

2. AutoTrac™ Geligsmis Ayarlar digmesini secin.

GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Advanced AutoTrac Settings

Line Sensitivity - Tracking

AN | m— LN

Line Sensitivity - Heading

v B e

Heading Lead

e O (Heo-

Steering Response Rate

o FE_ IS

2 -8 (2
PC22098—UN—28JAN16

Accept
AutoTrac™ Gelismis Ayarlar — Sayfa 1

-

A—Sonraki Sayfa Diigmesi

3. Sayfa 2'yi (A) segin.

Monitor
Performance

) PC22002—UN—07JAN16
Performansi Izle Diigmesi

4. Performansi izle diigmesini segin.
GreenStar™ 2 1800 Ekran

1. AutoTrac™ Ayarlari digmesini segin.
2. Geligmis Ayarlar digmesini segin.

3. Sayfa 2'yi (A) segin.

Advanced AutoTrac Settings

@ Tracking Error

Heading Error

Line Sensithvity - Tracking Line Sensitivity - Heading

150 50
PC23225—UN—210CT16

iz Stirme ve Yén Hatasi

A—iz Siirme Hatasi
B—Siiriis Yonu Hatasi

iz slirme (A) ve rota (B) hatalarini izlemek igin iki grafigi
kullanin.

1. Hatti ve tahriki 30 saniye kadar algilayin.

2. Degerlerin her ikisini de 30 saniye kadar takip edin.

NOT: Sifira daha yakin degerler, tercih edilir ve daha iyi
sistem performansini belirtir.

Hat duyarlihdi izleme ve rota ayarlarini
ayarlamadan énce direksiyon hassasiyetini tercih
edilen performansa ayarlayin.

3. Sinyal dogrulugu ve makinenin genel durumu ile
saghgina gore istenen performans elde edilene dek
ayarlari degistirin.

NOT: izleme hatasi icin Hat Hassasiyeti-izleme'yi
ayarlayin.
Surls yéni hatasi icin Hat Hassasiyeti-Yén'l
ayarlayin.

HC94949,0000A80-80-28AUG17

AutoTrac™ Performansini Optimize Edin

AutoTrac™ performansi yaygin olarak kullanilan
islemler ve hizlar igin optimize edilebilir. Traktérde
AutoTrac™'i optimize ederken, taban gizgisini
ayarlamak igin 6énce ekipman olmadan performansin
optimize edilmesi Onerilir. Calismalari degistirirken
referans verilebilmeleri igin, AutoTrac™ gelismis

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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ayarlarinin deg@erlerini kaydederken asagidaki gizelgeyi
kullanin.

Giidiim Hat Hat Yén Direksi- | Algilama | Kavis
Calisma / Hiz Hassasiye- | H iye- |H iye- | Onciisii | yon Hassasi- | Hassasi-
ti ti ti Hassasi- | yeti yeti
— lzleme |— Yo6n yet Ayari
HC94949,0000998-80-21MAR 16
Tekerlek A¢i Sensorii (WAS) Kalibrasyonu 9=
A DIKKAT: Yaralanmalarin éniine gegcmek igin, —

makinenin yolu lizerinde bekleyen kisiler
olmadigindan emin olun.

Direksiyon simidi sol ve sag limitlere
doéndiiriildiigiinde makine bir daire iginde
doner.

Operator, tam bir sistem yeniden kalibrasyonu
gerceklestirmeden WAS'yi yeniden kalibre edebilir.
Operator ayrica sol, sag ve merkez konumlarini tekil
olarak veya bir arada yeniden kalibre edebilir.

NOT: Makine 4,8-8 km/s (3-5 mph) hizla giderken testi
gerceklesgtirin.

NOT: WAS kalibrasyonu sirasinda tekerleklerin
tamamen sola veya saga déndlgiinden emin olun,
yoksa istenmeyen AutoTrac™ islemi meydana
gelebilir. Sol konumu ayarlarken tekerlegi Kkilit
konumunda tutmayin.

PC8663—UN—29APR15
Menti Digmesi

1. Menu digmesini segin.

AutoTrac
Controellesx

PC21500—UN—O03SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Diigmesi

2. AutoTrac™ Kumanda Birimi digmesini segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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PC21501—UN—03SEP15
AutoTrac™ Alet Kutusu Yazilm Tugu

3. AutoTrac™ Alet Kutusu yazilim tusunu segin.

A pixraT

Gelismis Kurulum sekerlek
harekesine sSebep Slabilic.

Yaralanmayi nlemek igin, arag
yelunda kimsenin Slmamasina
dikkat edin.

Cromatik tekerlek harekesini
durdurmak

icin AStediginiEs Zaman direksiyeonu
FEVALAN Veya ana saltece basin.

S:d9am i

TMM

PC20294—80—16MAR16
A—Kabul

4. Gelismis Ayar sayfasinda devam etmek igin, ikaz
mesajini okuyun ve Kabul edin (A).

" gy

PC21522—UN—09SEP15

Direksiyon Simidi Yazilim Tusu

5. Direksiyon Simidi yazihm tusunu segin.

NOT: Dogru bir merkez WAS kalibrasyonu AutoTrac™
isleyisi icin kritik énemlidir. Ufuktaki sabit bir
noktaya dogru diimdiiz kisa bir mesafe slirmek
gereklidir.

Merkez WAS konumu dogru olarak
ayarlanmamissa, makine hattan ¢ikabilir ve (veya)
dlislik performansa neden olabilir.

6. Istediginiz WAS sinirlarina kalibre edin. Sol veya sag
limitleri ayarlarken tekerlegi kilit konumunda
tutmayin. Gegerli WAS kalibrasyonu igin, merkez
konumu sol ve sag sinirlarinin arasinda olmahdir.

WAS/SID Configuraticn
@)sos | @)ssz | @}112 |
Gl

currenc was[ 785 ]

SID 1 Pressucre 210

H
I

12:32pm

Disengags= p—
Setting @ =53
+ =8
PC21538—UN—10SEP15

WAS/SID Yapilandirmasi

SID 2 Pressaure
22

A—WAS Sol Limiti
B—Sol Traktor

C—WAS Merkez Limiti
D—Traktoriin Ortalanmasi
E—WAS Sag Limiti
F—Sag Traktor

® Sol Limit (A) — Direksiyon simidini tekerlek
durana dek tamamen sola gevirin, direksiyon
simidini birakin ve Sol Traktor (B) 6gesini segin.

® Merkez Limit (C) — Direksiyon simidini tekerlekler
diz ileri bakacak sekilde c¢evirin ve Merkez Traktor
(D) 6gesini segin.

® Sag Limit (E) — Direksiyon simidini tekerlek
durana dek tamamen saga cevirin, direksiyon
simidini birakin ve Sag Traktor (F) 6gesini segin.

RW00482,0000535-80-020CT17

Direksiyon Girig Cihazi (SID) Devre Disi
Birakma Ayarlamasi

SID devre digl birakma degeri ayarlanabilir. Tekerlegi
doéndurmeden SID Hareketi Algilandi sayfasi
goruntilenirse, SID devreden gikarma ayari ¢ok
disUktur. SID degeri ¢ok yiiksege ayarlanirsa, makine
AutoTrac™ 6gesinden ¢ikar ve bir direksiyon kumanda
birimi arizasi goruntuler.

PC8663—UN—29APR15
Menii Digmesi

1. Menl digmesini segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Calistirma — AutoTrac™ Kumanda Birimini Optimize Etme — Raven

AuroTrac
Contreller

PC21500—UN—03SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Digmesi

2. AutoTrac™ Kumanda Birimi digmesini segin.

PC21501—UN—03SEP15
AutoTrac™ Alet Kutusu Yazilm Tugu

3. AutoTrac™ Alet Kutusu yazilim tusunu segin.

A pIrKAT .

Gelismis Kurulum Tekerlek
hacreketine sebep <labilaic.

Varalanmayi Snlemelk i§in, arag
Velunda kimsenin Slmamasina
dikkatr edin.

CESMATLKR TekKerlek harekKeDini
durdurmalk

igin istediginiz zaman direksiyvenu
gevirin veya ana salTere basin.

5:4%am

PC20294—80—16MAR16

A—Kabul

4. Gelismis Ayar sayfasinda devam etmek igin, ikaz
mesajini okuyun ve Kabul edin (A).

" gy ¥

PC21522—UN—O09SEP15

Direksiyon Simidi Yazilim Tugu

5. Direksiyon Simidi yazilim tusunu segin.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

PC21539—UN—1 OEP1 5

WAS/SID Yapilandirmasi

A—Ayari Devreden Cikar
6. SID Devre Disi Birakma Ayarini (A) on puan artirin.

7. Makineyi yeniden test edin.

RW00482,0000536-80-12SEP17
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Sorun Giderme

Sorun Giderme

1.

AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven Saglik Testi
hidrolik direksiyon sisteminin ve diger direksiyon
bilesenlerinin saghgini dogrulamada kullanilir.
Performans sorunlari gdzlendiyse saglik testini
tamamlayin.

Gozlemlenebilir Belirtiler operatoriin
karsilagsabilecegi belirtilere ve sorunlara ¢ézimler
saglar.

AutoTrac™ Kumanda Birimi Tani okunan
Degerleri 6nemli istatistikler ve sistem bilgileri
gOsterir.

AutoTrac™ Durum Gostergesi ve Tani Okunan
Degerleri, AutoTrac™ calistirma gerekliliklerinin
mevcut durumunu gdsterir. AutoTrac™'in niye
devreye almadigini belirlemede faydaldir.

AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven Sistem

Bilgileri 6nemli istatistikler ve sistem bilgileri
gOsterir.

Durma Kodlari bilgi saglar ve AutoTrac™ Kumanda
Birimi-Raven durma kodlarini agiklar.

AutoTrac™ Cikis Kodlari ve Deaktivasyon
Mesaijlari, AutoTrac™ devre digi kaldiginda
aciklama yapar ve ¢ikis kodlariyla deaktivasyon
mesajlari igin ¢bézimler sagdlar.

Kilavuzluk Alarmlari, ekranda tam sayfa mesaj
olarak beliren alarmlar agiklar.

Tani Adresleri her bir tani adresinin neye karsilik
geldigini aciklar. Cogu énemli ayar, bir tani adresi
olarak saklanir.

. Tani Sorun Kodlari her bir tani sorun kodunun neyi

temsil ettigini agiklar ve her bir sorun i¢in sorun
giderici ¢ozumler saglar.

AL70325,00001B0-80-26NOV 14

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
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Sorun Giderme

Sorun Giderme — Raven Direksiyon Kumanda Birimi

PC21571—UN—11SEP15

Raven Direksiyon Kumanda Birimi LED'leri

Elektronik kontrol birimindeki (ECU) LED ekrani cihaz durumunu gésterir. Tim 1giklar soniikse, ECU yliksek
akim glcu almiyordur.

ECU LED Durumu
Adi Durum Mesaj
MANTIK GUCU (A) Kati ECU 12 V galisma giicii aliyor.
Isi1g1 kis Topraklama telini kontrol edin.
Kapali ECU 12 V galigma gucu almiyor.
HC GUC (B) Kati ECU ylksek akim gucu aliyor.
Kapal ECU ylksek akim gucu almiyor.
MICRO 1 Hz (C) Yanip sbnme Calistirma
Kati Yeniden Programlama
CAN RX (D) Yanip s6nme ECU, CAN veriyolu mesajlarini ahyor.
Kati Yeniden Programlama
CAN TX (E) Yanip s6nme ECU, CAN veriyolu mesaijlarini iletiyor.
Kati Yeniden Programlama
DIAG 1 (F) Uygulanmaz Uygulanmaz
DIAG 2 (G) Kati CAN Veriyolu KAPALI durumu.
RW00482,0000544-80-11SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Saglik Testi Saglik Testini sadece performans sorunlari varsa
NOT: AutoTrac™ Kumanda Birimi Saglik Testi gerceklestirin.

AutoTrac™ Kumanda Birimi basariyla kalibre

edilmedikge gerceklestirilemez. Saglik Testi, makine hidrolik sistemini degerlendirmede

kullanilan gelismis bir testtir. Kalibrasyondan ve
AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir

80-2



Sorun Giderme

AutoTrac™ ayarlari 6zenle ayarlandiktan sonra kétu
direksiyon performansi devam ederse bu testi kullanin.

EL 1

Ana Menii Diigmesi

PC19784—UN—07JUL14

1. Menl digmesini segin.

AutoTrac
Controeller

PC21500—UN—03SEP15
AutoTrac™ Kumanda Birimi Diigmesi

2. AutoTrac™ Kumanda Birimi digmesini segin.

PC21501—UN—03SEP15
AutoTrac™ Alet Kutusu Yazim Tusu

3. Alet Kutusu yazilim tusunu segin. Bir dikkat mesaji
gorintilendi.

A DixKAT

Gelismis Kurulum tekerlek
hacekezine sebep <labkbilic.

VYaralanmayl Snlemel igin, ared
Volunda kimsenin Slmamasina
dikkat edin.

DESmATLK Tekerlelk harekKemini
durdurmak

igin iAstediginiz Taman direksiyeonu
FEVAFAN veya ana saltere basin.

PC20294—80—16MAR16
A—Kabul

4. Gelismis Ayar sayfasinda devam etmek igin, ikaz
mesajini okuyun ve Kabul edin (A).

PC21519—UN—09SEP15

Saglik Testi Yazilm Tugsu

5. Saglik Testi yazilim tusunu segin.
Adim Yanit Testi

Adim Yanit Testi, hedef tekerlek agisini test
basladigindaki mevcut konumundan diiz ileri konuma (0
derece) degistirir. Adim Yaniti Testi, makine kontrol
edilebilirliginin bir gdstergesini saglar.

NOT: Testi saglam ve diz bir ylzeyde gergeklegtirin.

PC19793—UN—08JUL14

Adim Yanit Testi Yazilim Tugsu

1. Adim Yanit Testi yazilim tusunu segin. Bir dikkat

mesajl gorintulendi.

A pixkkaT

Bu Test tekerlek hareketine sebep
slacakeic.

Yaralanmayl Snlemek i$in, Brad
yeolunda kimsenin olmamesina
dikkar edin.

OEomATLikK Tekerlek harekKeTini

durdurmak igin direksivenu
FEVALAN veya ana saltere basin.

5:4Tam I

TMM
PC20296—80—16MAR16

Dikkat Mesaji

A—Kabul

2. Adim yanit testine devam etmek icin, ikaz mesajini
okuyun ve Kabul edin (A).

3. Makineyi, motor devri yaklagik 2000 (+/- 300 dev./dk)
olacak sekilde 4 km/s (2.5 mph) sabit hizla sirun.

[ =d
bevuns

PC21540—UN—10SEP15

Spaad

Tekerlek Acgisi

B—Gergek Tekerlek Agisi

4. Gergek Tekerlek Agisi (B) +20 derece (+/- 0,3
derece) goruntileyecek sekilde makineyi dondurin.
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Sorun Giderme

PC20040—UN—24SEP14
Baslatma Digmesi

5. Baglat digmesini segin.

NOT: Baslat dugmesi segildiginde, AutoTrac™
Kumanda Birimi tekerlek acisinin O dereceye
dénmesi icin makineyi yénlendirmeye calisir.

6. Makine 0 derece tekerlek agisina déndiikten sonra,

AutoTrac™ Kumanda Birimi saglik testi sonuclarini
Uretir.

7. Sagdlik testini, gercek tekerlek acisi -20 dereceye (+/-
0,3 derece) ayarlanmis sekilde tekrarlayin.

8. Test sonuclar tablodaki degerleri asmamaldir.

©—b- PR ey Sl e
@—FDelay Time
@—F Ri=z=e Time
®—“ S=ettling Time
@—D‘ CRsme = =il il

Saglik Testi Degerleri

o.ooo

O. 000

C.ooo

PC21541—UN—10SEP15

C—Adim Boyutu
D—Gecikme Zamani
E—Yiikselme Zamani
F—Ayarlama Siiresi
G—Hedefi Asma

NOT: Adim Boyutu (C) testin basindaki gergek tekerlek
aci degeridir.

Makine | Gecikme Yiikselme | Ayarlama | Hedefi
Tipi Zamani (D) | Zamani (E) | Siiresi (F) | Asma (G)
Siraya Ekim | 0,250 sn 1,500 sn 1,750 sn %2,5
Mafsalli 0,320 sn 1,900 sn 2,000 sn %2,5
Tirmik 0,450 sn 1,400 sn 3,000 sn %45,0

Adim Yanit Testi Sonuglari Sorun Giderme

NOT: Sorun giderme Sadlik Testi sorunlarini ¢gézmezse,
John Deere bayiniz ile irtibata gegin.
Gecikme Zamani

Gecikme zamani, tekerlek agisinin baslangi¢
degerinden traktorlerde 0,5 derece ve tirmiklarda 5

derece azalmasi i¢in gegen suredir. Yikselme zamani
test sirasinda basarisiz olursa:

o Tekerlek agl sensorinin dogru ¢alistigini dogrulayin.

- Tekerlek agi sensori (WAS) bilesenlerinin,
makineye sirtiindigund veya baglanip
baglanmadigini inceleyin.

- Direksiyon simidini yavasca gevirin ve saglik testi
ekranindaki gergek tekerlek agisi okunan
degerlerini takip edin.

NOT: Deger bir yéne dénerken dlizgtince artmali ve
aksi yéne dénerken dlizglince azalmalidir.

Deger en siki direksiyon simidi hareketleriyle
degismelidir.

- Kumanda birimiyle tekerlek agi sensoriu
arasindaki kablo demetinde, gevsek veya ¢iplak
kablo olup olmadigini inceleyin.

NOT: Valf ayarlarini degistirmek icin, Alet Kutusu > Valf
Tahriki Yapilandirmasi 6gesini secin.

Yiikselme Zamani

Yikselme zamani, tekerlek agisinin diz ileri ydénden 0,5
derece iginde bir dedere gelmesi igin gegen slredir.
Yukselme zamani testte basarisiz olursa:

e WAS bilesenlerinin, makineye surtindigunu veya
baglanip baglanmadigini inceleyin.

® Tum hidrolik bilegenlerin dogru kurulumunu
dogrulayin, dzellikle kapali merkez hidrolik sistemleri
icin yuk algilama hortumlarini.

Ayarlama Siiresi

Ayarlama siresi, tekerlek agisinin duz ileri yonden 0,33
dereceden az bir degerde kararli olmasi igin gegen
suredir. Ayarlama suresi testte basarisiz olursa:

o Tekerlek acl sensorinin dogru ¢ahstigini dogrulayin.
- WAS bilesenlerinin, makineye sirtindigina veya
baglanip baglanmadigini inceleyin.
- Kumanda birimiyle tekerlek agi sensoéri
arasindaki kablo demetinde, gevsek veya ¢iplak
kablo olup olmadigini inceleyin.

- Direksiyon simidini yavasga gevirin ve test
sayfasindaki gergek tekerlek agisi okunan
degerlerini takip edin.

NOT: Deger bir yéne dénerken dlizglince artmali ve
aksi yéne dénerken dlizglnce azalmalidir.

Deger en ufak direksiyon simidi hareketiyle
degismelidir.

o Tekerlek agisi yaniti dizeltmek igin valf ayarlarini
ayarlayin. Minimum valf ayari, kumanda biriminin
ufak bir tekerlek agi degisikligi yapma denemelerine
valfin ne kadar agresifge tepki verecegini ayarlar.
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Sorun Giderme
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PC21505—UN—04SEP15
Valf Tahriki Yapilandirmasi

A—Sol Direksiyon Titregimi
B—Sag Direksiyon Titresimi
C—Tekerlek Hizi

D—Sol Min. Tahrik

E—Sag Min. Tahriki

F—Sol Maks. Tahrik
G—Sag Maks. Tahriki

- Sol veya Sag Direksiyon Titresimini secip (A veya
B) basili tutun ve Tekerlek Hizinin (C) saniyede 0-
2 derece araliginda kaldigini dogrulayin. Deger
0'a dligerse, Min Surllen (D veya E) degerini
arttirin. Deger 2'nin altina digsmezse, Maks.
Sdurilen (F veya G) degerini azaltin. Ayarlamalari
1-3 arasinda artirimlarla yapin. Tekerlek agisi
yaniti dizgln galismaya baslayinca testi
tekrarlayin.

Gozlemlenebilir Belirtiler

Belirti Sorun

AutoTrac™ Kumanda Birimi-Raven Kalibrasyon islemi basarisiz olur.
AutoTrac™ devreye almadi.

kalibrasyonu basarisiz oldu.
Direksiyon girig cihazi algilanmadi.

StarFire™ diigmesi yok.
kurmuyor.

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

Ekran, StarFire™ Alicisiyla iletisim

Hedefi Asma

Hedefi agsma ylUzdesi, 0 derece hattini gegtikten sonraki
tekerlek acisi hatasindaki maksimum hedef agmadir.
Hedefi asma yuzdesi test sirasinda basarisiz olursa:
e Tekerlek agl sensorlinin dogru ¢alistigini dogrulayin.
- WAS bilesenlerinin, makineye surtindugunu veya
baglanip baglanmadidini inceleyin.

- Kumanda birimiyle tekerlek agi sensoéri
arasindaki kablo demetinde, gevsek veya ¢iplak
kablo olup olmadigini inceleyin.

- Direksiyon simidini yavagga gevirin ve test
sayfasindaki gergek tekerlek agisi okunan
degerlerini takip edin.

NOT: Deger bir yéne dénerken dlizglince artmali ve
aksi yéne dénerken dlizglince azalmalidir.

Deger en ufak direksiyon simidi hareketiyle
degismelidir.

e Minimum ayarlari sifirlamak icgin, hidrolikleri yeniden
kalibre edin.

Frekans Yaniti Testi

Frekans yaniti testini yalnizca John Deere Bayii
yapmalidir.

Maks. Debi Sol ve Maks. Debi Sag Testleri

Maks akig testlerini yalnizca John Deere Bayii
yapmalidir.

RW00482,0000537-80-13SEP17

Géziim

Dogru hidrolik kurulum tipinin
secildiginden (Saha veya Fabrika)
emin olun.

Kalibrasyon sayfasindaki direksiyon
girig cihazi (SID) durumunun
direksiyon simidi hareket ettiginde
devre disindan etkine déndugunden
emin olun.

Kumanda biriminden SID'e giden
kablo demetlerinde hasar gérmus
veya agiga ¢ikmis kablo olup
olmadigini kontrol edin.

Ekran ayarlarini kontrol edin.

(Ekran Ayarlarini Dogrulama kismina
bakin.)




Sorun Giderme

Belirti

AutoTrac™ Kumanda Birimi
etkinlesmez. AutoTrac™ devam
etmedi.

AutoTrac™ Kumanda Birimi ana
meniide belirmez.

Yon tespit edilemiyor.

Traktor, kilavuzluk hatti aliyor ancak
hattin sagini ya da solunu izliyor.

AutoTrac™ Kumanda Birimi
parkura girerken dengesiz.

AutoTrac™ Kumanda Birimi'nin
sonraki parkura ge¢cmesi ¢ok vakit
aliyor.

AutoTrac™ Kumanda Birimi sirada
surekli zikzak cizer.

Sorun

Stop kodu ile karsilasildi.

Sistem Durumu Hazir géstermiyor.

Sistem CAN veriyolunda AutoTrac™
Kumanda Birimini tanimiyor.

Arazi telafi modilt (TCM) yazilimi
eski.

Diferansiyel diizeltmeleri aliniyor.

Global konumlandirma sistemi (GPS)
sinyalleri alinmiyor.

AutoTrac™ Kumanda Birimi yonu
dogru tespit etmedi.

AutoTrac™ Kumanda Birimi sorunlu
bir WAS kalibrasyonuyla karsilagsmistir
ve yanlis bir WAS sapmasina sahiptir.

Algilama hassasiyeti ¢ok yiksek.

Algilama hassasiyeti ¢ok dusuk.

StarFire™ Alicisi yUkseklik ya da 6n/
arka ayar1 dogru ayarlanmamistir.

AutoTrac, bir Deere & Company ticari markasidir
GreenStar bir Deere & Company ticari markasidir

StarFire, bir Deere & Company ticari markasidir

Coziim

Sorunu bulmak i¢in stop kodu listesine
bakin.

Tam kalibrasyon.

(Daha fazla bilgi icin, AutoTrac™
Kumanda Birimi-Raven Kalibrasyonu
kismina basvurun.)

AutoTrac™ Kumanda Biriminin
GreenStar™ kablo demetine bagl
oldugundan ve glg aldigindan emin
olun.

AutoTrac™ Kumanda Birimi kablo
tesisatinda arizali sigortalari kontrol
edin.

Sonlandiricinin baglandigini
dogrulayin.

TCM'yi en yeni yazima glincelleyin.

John Deere yetkili saticiniza
diferansiyel diizeltme frekansini
dogrulatin.

Gokyuzundn acikga gérindiginden
emin olun. Makineyi engellerden
uzaklastirin.

ileri dogru 1,6 km/s (1 mph) hizdan
yuksek bir hizla surlp, direksiyonu bir
ybne 45 derecede