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Wstep

Wstep
DZIEKUJEMY za zakup produktu firmy John Deere.

W celu zapoznania sie z prawidtowym sposobem
uzytkowania oraz obstugi nabytego produktu NALEZY
UWAZNIE PRZECZYTAC NINIEJSZA INSTRUKCJE
OBSLUGI. Zaniechanie tego moze doprowadzi¢ do
obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu. Niniejsza
instrukcja obstugi oraz znaki bezpieczenstwa
umieszczone na produkcie mogg by¢ dostepne takze w
innych jezykach. (W celu ich zamowienia skontaktowac
sie z dealerem John Deere).

TE INSTRUKCJE NALEZY TRAKTOWAC jako
nieodtaczng czes¢ posiadanego produktu; nalezy
ja przekazac razem z produktem w przypadku jego
sprzedazy.

JEDNOSTKAMI MIAR wystepujacymi w tej instrukcji
sg zaréwno jednostki metryczne, jak i ich odpowiedniki
stosowane w USA. Nalezy stosowaé wytgcznie
odpowiednie czesci zamienne i elementy zigczne.
Metryczne lub calowe Sruby i nakretki mogg wymagac
stosowania odpowiednich metrycznych lub calowych
kluczy.

PRAWA | LEWA STRONA PRODUKTU sg okreslane
zgodnie z kierunkiem ruchu maszyny lub narzedzia do
przodu.

WPISAC NUMERY IDENTYFIKACYJNE PRODUKTU
(P.I.N.) w instrukcji obstugi. Doktadne zapisanie
wszystkich numeréw moze by¢ pomocne przy
poszukiwaniu skradzionego produktu. Numery te bedag
réwniez potrzebne dealerowi podczas zamawiania czesci.

Kopie numeréw identyfikacyjnych nalezy przechowywac
w bezpiecznym miejscu poza maszyng lub z dala od
produktu.

GWARANCJA jest zapewniana przez firme John Deere
jako czes¢ programu wsparcia dla klientéw, ktorzy
uzywaja sprzetu i obstugujg go w sposéb opisany

w niniejszej instrukcji obstugi. Warunki gwarancji sg
wyjasnione w karcie gwarancyjnej lub deklaracji, ktorg
powinno sie otrzymac od dealera.

Gwarancja ta stanowi zapewnienie, ze firma John Deere
naprawi lub wymieni swoje produkty, jesli defekty wystapig
w okresie gwarancyjnym. W niektorych przypadkach
John Deere zapewnia tez wprowadzanie usprawnien

w terenie bez obcigzania kosztami klienta, nawet w
przypadku produktéw nieobjetych gwarancja. Jesli sprzet
byt nieprawidtowo uzywany lub zostat zmodyfikowany

w celu zmiany jego dziatania w stopniu wykraczajgcym
poza oryginalne specyfikacje fabryczne, gwarancja utraci
waznos¢ i wniosek o wprowadzenie usprawnien w terenie
moze spotkac sie z odmowa.

Jesli nie jeste$ pierwszym wiascicielem danego produktu,
w Twoim interesie lezy skontaktowanie sie z dealerem
John Deere i poinformowanie go o numerze seryjnym
tego egzemplarza. Dzieki temu John Deere bedzie
mogt powiadamia¢ Cie o wszelkich kwestiach lub
usprawnieniach zwigzanych z produktem.

Numer seryjny:

JS56696,0000C4C -53-03FEB17-1/1

Ksiegarnia z dokumentacja techniczng John
Deere

Funkcjonalnosé produktu moze nie by¢ w peni
przedstawiona w tym dokumencie na skutek zmian

wprowadzonych po oddaniu do druku. Przed
rozpoczeciem pracy nalezy przeczyta¢ najnowszag
Instrukcje obstugi. Aby otrzymac¢ egzemplarz, nalezy
skontaktowac sie z dealerem lub odwiedzi¢ witryne
techpubs.deere.com.

CZ76372,000071F -53-080CT19-1/1
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Bezpieczenstwo

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

To jest symbol ostrzegawczy. Po dostrzezeniu tego
symbolu na maszynie lub w niniejszej instrukcji nalezy
zachowac ostroznosc¢ ze wzgledu na ryzyko odniesienia
obrazen ciafa.

Nalezy przestrzegac zalecanych srodkéw ostroznosci i =
bezpiecznych praktyk w zakresie obstugi. %
|
1
2
DX,ALERT -53-030CT22-1/1
Znaczenie stow ostrzegawczych .
, 4\ NIEBEZPIECZENSTWO
NIEBEZPIECZENSTWO — stowo ostrzegawcze
NIEBEZPIECZENSTWO oznacza niebezpieczng
sytuacje, ktéra spowoduje $mier¢ lub powazne obrazenia
ciata, jesli dojdzie do skutku.
OSTRZEZENIE — stowo ostrzegawcze OSTRZEZENIE A OSTRZEZEN'E s
oznacza niebezpieczna sytuacje, ktéra moze spowodowac i
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata, jesli dojdzie do 8|
skutku. 8
.
UWAGA — stowo ostrzegawcze UWAGA oznacza A UWAGA >
niebezpieczng sytuacje, ktéra moze spowodowac lzejsze .
lub umiarkowanie obrazenia ciata, jesli dojdzie do skutku.
Hasto ostrzegawcze UWAGA moze réwniez przestrzegaé . , .
przed niebezpiecznymi praktykami powigzanymi z bezpieczenstwa NIEBEZPIECZENSTWO lub .
sytuacjami mogacymi prowadzié do obrazen ciata. OSTRZEZENIE sg umieszczone w obszarach okreslonych
zagrozen. Ogolne $rodki ostrozno$ci sa umieszczone
Wraz z symbolami ostrzegawczymi stosowane sg na znakach bezpieczenstwa z hastem UWAGA. Stowo
stowa ostrzegawcze — NIEBEZPIECZENSTWO, UWAGA zwraca réwniez uwage na komunikaty dotyczace
OSTRZEZENIE | UWAGA. NIEBEZPIECZENSTWO bezpieczenstwa w niniejszej instrukcji.
okresla najwyzszy stopien zagrozenia. Znaki
DX,SIGNAL -53-050CT16-1/1
05-1 042224
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Bezpieczenstwo

Przestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa

Nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie komunikaty
dotyczgce bezpieczenstwa w niniejszej instrukciji i

na symbolach ostrzegawczych umieszczonych na
maszynie. Znaki bezpieczenstwa nalezy utrzymywaé

w dobrym stanie. Brakujgce lub uszkodzone symbole
ostrzegawcze nalezy wymieni¢. Nowe podzespoty
sprzetu i czesci serwisowe musza zawiera¢ aktualne
znaki bezpieczenstwa. Zastepcze symbole ostrzegawcze
sg dostepne u dealera John Deere.

Na elementach i podzespotach pochodzacych od
dostawcow moga wystepowaé dodatkowe informacije
dotyczace bezpieczenstwa, ktore nie sg powtérzone w
tej instrukcji obstugi.

TS201 —UN—15APR13

mogg pogorszy¢ jej funkcjonowanie i/lub bezpieczenstwo

Nalezy opanowa¢ zasady obstugi maszyny i obstugi oraz skrdcié trwato$¢ maszyny.
odpowiedniego korzystania z elementéw sterowniczych.
Nikt nie moze korzysta¢ z maszyny bez uprzedniego
zapoznania sie z instrukcja.

W przypadku probleméw ze zrozumieniem ktérejkolwiek z
czesci niniejszej instrukcji i potrzeby uzyskania pomocy
nalezy skontaktowac sie z dealerem John Deere.

Nalezy utrzymywac¢ maszyne w prawidtowym stanie

technicznym. Nieautoryzowane modyfikacje maszyny

DX,READ -53-01AUG22-1/1

Zachowanie bezpieczenstwa podczas
obstugi technicznej

Przed przystgpieniem do pracy nalezy zapoznac sie z
procedurg serwisowa. Miejsce pracy musi by¢ czyste i

suche.

Nie wolno smarowaé, serwisowac ani regulowa¢ maszyny
podczas ruchu. Chroni¢ rece, stopy i odziez przed ’
elementami uktadow napedowych. Wytgcza¢ wszystkie
napedy i zmniejszac cisnienie za pomoca elementéw
sterowniczych. Opusci¢ osprzet na podtoze. Zatrzymac
silnik. Wyja¢ kluczyk. Poczeka¢, az maszyna ostygnie.
Podpiera¢ w bezpieczny sposob wszystkie czesci
maszyny, ktére muszg by¢ podniesione w celu
przeprowadzenia czynnosci obstugowych.

Utrzymywac wszystkie czesci w dobrym stanie i dbac, aby
byly prawidlowo zamontowane. Wszelkie uszkodzenia

nalezy natychmiast naprawi¢. Wymienia¢ zuzyte lub
uszkodzone czesci. Usung¢ nagromadzone smar, olej
lub zanieczyszczenia.

Przed przystapieniem do regulacji systemow
elektrycznych lub spawania maszyn samobieznych
odigczy¢ przewdd uziemienia akumulatora (-).

W przypadku sprzetu przyczepianego, odtaczy¢ wigzki
przewoddéw od ciggnika przed przystgpieniem do prac
serwisowych przy podzespotach uktadu elektrycznego lub
spawaniem na maszynie.

TS218 —UN—23AUG88

miejsca. Nalezy uzywac¢ wytrzymatych i bezpiecznych

Upadek podczas czyszczenia lub pracy na wysokosci podpor pod stopy | Uchwytow.

moze spowodowac powazne obrazenia ciata. Korzysta¢
z drabiny lub pomostu, aby fatwiej dotrze¢ do kazdego
DX,SERV -53-28FEB17-1/1
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Bezpieczenstwo

Prawidlowe korzystanie ze schodkow i
poreczy

Unika¢ upadku, ustawiac sie twarza do maszyny podczas
wchodzenia i wychodzenia z niej. Utrzymywacé 3-punktowy
kontakt ze schodkami, poreczami i uchwytami.

Zachowac szczegolng ostroznos¢ w sliskich warunkach,
wywotanych przez btoto, Snieg lub wilgo¢. Utrzymywaé
schodki w czystosci, wolne od smaru lub oleju. Nigdy
nie zeskakiwa¢ z maszyny. Nigdy nie wsiada¢, ani nie
wysiada¢, gdy maszyna jest w ruchu.

T133468 —UN—15APR13

DX,WW,MOUNT -53-120CT11-1/1

Bezpieczne postepowanie z podzespotami
elektronicznymi i podporkami

Upadek podczas montazu lub demontazu podzespotéw
elektronicznych zamontowanych na osprzecie moze
spowodowac powazne obrazenia ciata. Uzywac¢ drabiny
albo podestu, aby zapewni¢ sobie tatwy dostep do
kazdego miejsca montazu. Wykorzystywa¢ mocne i
bezpieczne podpdrki dla ndg i porecze. Nie montowac
ani nie demontowac podzespotéw w warunkach wilgoci
lub oblodzenia.

Do przeprowadzenia montazu lub obstugi stacji bazowej
RTK na wiezy lub wysokiej konstrukcji zatrudni¢ osobe z
uprawieniami do prac na wysokosci.

Przy montazu lub obstudze masztu odbiornika GPS
uzywanego na narzedziu, stosowac prawidtowe techniki
podnoszenia i odpowiednie wyposazenie ochronne.

TS249 —UN—23AUG88

Maszt jest ciezki i moze by¢ nieporeczny. Jesli miejsca
montazu sg niedostepne z podtoza lub podestu
obstugowego, potrzebne sg dwie osoby.

DX, WW,RECEIVER -53-24AUG10-1/1
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Bezpieczenstwo

Prawidlowe uzytkowanie wyswietlacza
elektronicznego

Wyswietlacze elektroniczne to urzadzenia pomocnicze,
majgce za zadanie pomagac¢ operatorowi podczas
wykonania operacji polowych, zwieksza¢ komfort pracy

i zapewniac rozrywke. Wyswietlacze sg wyposazone

w szerokg game funkcji, sg uzywane w wielu réznych
maszynach i mogg by¢ stosowane z innymi urzgdzeniami
pomocniczymi, takimi jak przenosne urzgdzenia
elektroniczne.

Urzadzenie pomocnicze to kazde urzadzenie, ktoére

nie jest wymagane do wykonywania podstawowych
czynnosci maszyny. Operator jest zawsze odpowiedzialny
za prawidtowg obstuge maszyny.

W celu zapobiezenia obrazeniom podczas obstugiwania
maszyny:

* Umiesci¢ wyswietlacz zgodnie z instrukcjg instalacji.
Sprawdzi¢, czy urzgdzenie jest bezpiecznie
zamocowane, czy nie zakiéca operatorowi widoku
ani czy nie koliduje z elementami sterowniczymi
maszynami.

* Nie pozwala¢, aby wyswietlacz rozpraszat uwage.
Zachowac czujnos¢. ZwracacC uwage na maszyne i
zmieniajgce sie warunki otoczenia.

* Podczas jazdy maszyna nie zmienia¢ zadnych
ustawien ani nie uzyskiwa¢ dostepu do zadnych funkg;ji
wymagajacych diuzszego korzystania z elementow
sterowniczych wyswietlacza. Przed przystgpieniem do
wykonywania tego typu operacji zatrzyma¢ maszyne i
ustawi¢ w potozeniu postojowym.

* Nigdy nie ustawia¢ gtosnosci na poziom zagtuszajacy
ruch uliczny na zewnatrz i sygnaty pojazdow
uprzywilejowanych.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa niektére funkcje
wyswietlacza mogg by¢ zablokowane, dopdki maszyna nie
jest zatrzymana oraz/lub nie jest ustawiona w potozeniu
postojowym. Wytaczenie tego zabezpieczenia moze
stanowi¢ naruszenie prawa i skutkowac uszkodzeniami,
powaznymi obrazeniami ciata lub $miercia.

Z funkcji wyswietlacza mozna korzysta¢ wytagcznie,
gdy warunki pozwalajg na korzystanie z nich w sposéb
bezpieczny i zgodnie z dostarczonymi instrukcjami.
Zawsze podczas uzywania urzadzeh pomocniczych
nalezy przestrzega¢ kodeksu ruchu drogowego, zasad
bezpiecznej jazdy, a takze wszelkich innych przepisow
lokalnych i krajowych.

RR94114,0001FFA -53-18DEC14-1/1

Bezpieczna obstuga systemu naprowadzania

Nie nalezy uzywac systeméw naprowadzania na drogach
publicznych. Przed wjazdem na droge publiczng
zawsze nalezy wytgczy¢ (dezaktywowacé) systemy
naprowadzania. Nie wolno wigcza¢ (aktywowac) systemu
naprowadzania podczas jazdy na drodze publiczne;j.

Systemy naprowadzania zostaty zaprojektowane,

aby pomadc operatorowi wydajniej wykonywac prace
polowe. Operator jest zawsze odpowiedzialny za trase
przejazdu maszyny. Systemy kierowania nie wykrywajg
automatycznie mozliwosci kolizji z przeszkodami badz
innymi maszynami ani nie zapobiegajg im.

Systemy naprowadzania oznaczajg wszelkie systemy
do automatyzacji kierowania maszyng. Obejmujg one
miedzy innymi AutoTrac™, iGuide™, iTEC™ Pro,
automatyke skretu AutoTrac™, AutoTrac™ Universal
(ATU), RowSense™ oraz Machine Sync.

Aby zapobiec obrazeniom operatora i 0s6b postronnych:
* Nigdy nie wsiada¢ ani wysiada¢ z maszyny w trakcie
ruchu.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
iGuide jest nazwg handlowg Deere & Company
iTEC jest nazwg handlowg firmy Deere & Company
RowSense jest nazwg handlowg Deere & Company

* Sprawdza¢, czy maszyna, sprzet i system
naprowadzania sg ustawione prawidiowo.

- W przypadku uzywania iTEC™ Pro lub automatyki
skretu AutoTrac™ sprawdzac, czy zostaty okreslone
doktadne granice.

- W przypadku uzywania Machine Sync nalezy
sprawdzi¢, czy punkt wyjsciowy pojazdu
podazajacego zostat skalibrowany z zachowaniem
odpowiedniej przestrzeni miedzy maszynami.

* Zachowywac szczegodlng ostroznos¢ i zwraca¢ uwage
na zmieniajace sie warunki otoczenia.

* W razie koniecznosci przejg¢ kontrole nad kierownicg
w celu unikniecia zagrozen na polu, potracenia
0s06b postronnych lub kolizji z urzgdzeniami i innymi
przeszkodami.

* Przerwac prace, jesli staba widocznos¢ ogranicza
mozliwo$¢ prowadzenia maszyny lub rozpoznawania
ludzi albo przeszkod na drodze maszyny.

* Przy wyborze predkosci maszyny nalezy wzig¢ pod
uwage warunki polowe, widocznosc i konfiguracje
maszyny.

JS56696,0000ABC -53-20DEC17-1/1
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Bezpieczenstwo

Prawidlowe uzywanie pasa bezpieczenstwa

Unika¢ obrazen ciata lub $mierci wskutek zmiazdzenia w
razie przewrdcenia maszyny.

Ta maszyna jest wyposazona w rameg ochronng (ROPS).
UZYWAC pasa bezpieczenstwa podczas pracy z ROPS.

* Trzymajac zaczep, pociggna¢ pas bezpieczehstwa w
poprzek ciata.

* Wiozy¢ zaczep do klamry. Postuchaé, czy nastapito
klikniecie.

* Pociagna¢ zaczep pasa bezpieczenstwa, aby
sprawdzi¢, czy jest on prawidtowo zablokowany.

* Dopasowac pas bezpieczenstwa do siebie i
poprowadzi¢ w poprzek bioder.

TS1729 —UN—24MAY13

uwage na poluzowany osprzet lub uszkodzenia pasa,
Wymieni¢ w catosci pas bezpieczenstwa, jesli jego takie jak przeciecia, strzepienie sie, nadmierne lub
elementy mocujace, klamra, pas lub mechanizm cofania nietypowe zuzycie, odbarwienia czy przetarcia. Czesci
wykazujg oznaki uszkodzen. nalezy zastepowac wytacznie czesciami zamiennymi
zatwierdzonymi dla maszyny. Skontaktowac sie z

Sprawdzac pas bezpieczenstwa oraz elementy jego dealerem John Deere

mocowania przynajmniej raz w roku. Nalezy zwracac
DX,ROPS1 -53-22AUG13-1/1

Uzywanie sterownika AutoTrac™ w autoryzowanych maszynach

Sterownika AutoTrac™ wolno uzywac wytacznie w maszyn mozna znalez¢ na stronie internetowej
autoryzowanych maszynach. Liste autoryzowanych StellarSupport.com.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
AL70325,0000188 -53-22SEP14-1/1

Sprawdzanie zaworu przetwornika
cisnienia AccuGuide pod katem przeciekéw

Regularnie sprawdzaé zawér przetwornika ci$nienia
AccuGuide pod katem przeciekéw. Olej hydrauliczny
wyciekajacy z tego zaworu moze powodowac brak
dezaktywacji systemu AutoTrac przez ruch kierownica. W
przypadku wykrycia wyciekéw nalezy sie skontaktowac

z dealerem.

PC13830 —UN—14JUN11

Zawor przetwornika cisnienia AccuGuide

JS56696,0000535 -53-14JUN11-1/1
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Znaki bezpieczenstwa

Wykryto automatyczny system naprowadzania

Ten ekran bedzie wyswietlany przy kazdym uruchomieniu FAOSTRZEiENIE ] 9
maszyny wyposazonej w system AutoTrac w celu Wykryto automatyczny system

przypomnienia obowigzkéw operatora podczas uzywania naprowadzania Wiaczanie systemu
systemu kierowania AutoTrac. naprowadzania na drogach

publicznych moZe spowodowac
utrate kontroli nad pojazdem.

Aby uniknaé¢ mierci lub powazZznych
zranien, nalezy wytaczyé system
naprowadzania przed wjazdem na
drogi publiczne.

©
m
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L A a
Automatyczne prowadzenie
CF86321,0000399 -53-01JUN11-1/1
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Informacje prawne i dotyczace zgodnosci z przepisami

Deklaracja zgodnosci UE

Deere & Company
Moline, lllinois, USA

Nizej podpisana osoba os$wiadcza, ze:
Produkt: Sterownik uktadu kierowniczego AutoTrac™

spetnia wszystkie stosowne postanowienia i podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:

Dyrektywa Numer Metoda certyfikacji
Dyrektywa Kompatybilnosci Elektro- 2014/30/UE Zatacznik 1l do dyrektywy
magnetycznej

Produkt jest zgodny z nastepujacymi normami i/lub innymi dokumentami normatywnymi:

EN ISO 14982: 1998
EN 13309: 2010

Imie/nazwisko i adres osoby na terenie Wspdlnoty Europejskiej, upowaznionej do sporzadzenia dokumentacji technicznej:

Brigitte Birk

John Deere GmbH & Co. KG
Mannheim Regional Center
John Deere Strasse 70
Mannheim, Niemcy D-68163

Niniejsza deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytgaczna odpowiedzialno$é producenta.

Miejsce sporzadzenia deklaracji: Urbandale, Imig i nazwisko: Aaron Senneff

lowa, USA

Data sporzadzenia deklaracji: 27 kwietnia Tytut: Manager—Software Development
2016 .

DXCE01 —UN—28APR09

HC94949,000086F -53-29APR16-1/1
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Ogodlny opis systemu

Teoria dziatania

Sterownik AutoTrac™ John Deere to hydrauliczny
uktad kierowania przeznaczony do automatycznego
naprowadzania przy uzyciu wyswietlacza GreenStar™
i odbiornika StarFire™. Sterownik wysyta dane
regulacyjne go zaworu kierowania w oparciu o dane
wejsciowe pochodzace z wyswietlacza GreenStar™,
odbiornika StarFire™ oraz czujnika kata skretu kot,
umozliwiajgc utrzymanie kursu maszyny zgodnego z
wstepnie zdefiniowanymi liniami naprowadzania. System
wykorzystuje:

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

® Sprzet i oprogramowanie firmy John Deere.

* Fabrycznie zainstalowane zawory elektrohydrauliczne.
® Czujniki kata skretu kot.

* Urzadzenia wejsciowe uktadu kierowniczego.

Po zainstalowaniu sterownika nalezy skalibrowac
system i skonfigurowac linie naprowadzania za pomocg
wyswietlacza GreenStar™.

HC94949,0000870 -53-03DEC15-1/1

Dokftadnosé AutoTrac™

WAZNE: System AutoTrac™ John Deere dziata
w oparciu o sie¢ globalnego systemu
pozycjonowania (GPS) obstugiwana przez
rzad Stanéw Zjednoczonych, ktéry ponosi
wylaczna odpowiedzialnos¢ za jego dokladnosé¢
i utrzymanie. System ten moze ulec zmianom
majacym wplyw na dokladnosé¢ i dziatanie
wszystkich urzadzen GPS.

Ogodlna doktadnos¢ systemu AutoTrac™ zalezy od wielu
czynnikéw.

Doktadnos¢ systemu AutoTrac™ = doktadnos¢ sygnatu
+ ustawienia maszyny + ustawienia sprzetu + warunki
pola i gleby.

Wazne jest, aby pamieta¢ o nastepujacych kwestiach:

® Odbiornik po uruchomieniu przechodzi przez okres
przygotowania do pracy.

* Maszyna musi by¢ prawidtowo skonfigurowana (na
przyktad obcigzenie musi by¢ roztozone zgodnie z
instrukcja obstugi maszyny).

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

* Mechaniczny uktad kierowniczy musi by¢ w dobrym
stanie (elementy uktadu kierowniczego musza
by¢ dobrze spasowane, a luz w osi kierowania
zminimalizowany).

® Sprzet musi by¢ prawidtowo ustawiony do pracy
(uzywane narzedzia, takie jak trzony, topaty i ostrza
tngce musza by¢ w dobrym stanie i prawidtowo
rozmieszczone).

* Nalezy wiedzie¢, w jaki sposéb warunki pola i gleby
wptywajg na system (luzna gleba wymaga wiecej
kierowania niz zwiezta gleba, ale zwiezta gleba moze
powodowac nieréwne obcigzenia uciggu).

WAZNE: Choé system AutoTrac™ po stwierdzeniu
obecnosci sygnatu korekty SF2 (lub SF1 w
przypadku uzycia aktywacji AutoTrac™ SF1),
to po uruchomieniu systemu doktadnos¢
moze si¢ nadal zwiekszag.

Aktywacja SF2 AutoTrac™ dziata w oparciu o sygnat SF1,
SF2 lub RTK.

Aktywacja SF1 AutoTrac™ dziata wytacznie w oparciu o
sygnat SF1.

RWO00482,000054E -53-060CT15-1/1
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Ogdiny opis systemu

Kom patyb"nos’é sterownika AutoTrac™ Kompatybilno$¢ sterownika AutoTrac™
Petng liste kompatybilnych maszyn mozna znalez¢ na Case Magnum™ AccuGuide™ Ready (rocznik MX215
. modelowy 2006—-2010)
stronie StellarSupport.com. MX245
MX275
MX305
Case Magnum™ AccuGuide™ Ready (rocznik MX335
modelowy 2008—-2010)
New Holland IntelliSteer™ Ready (rocznik TG215
modelowy 2006—2010)
TG245
TG275
TG305
New Holland IntelliSteer™ Ready (rocznik T8010
modelowy 2008—2010)
T8020
T8030
T8040
T8050

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
Magnum jest nazwq handlowg CNH Industrial N.V.
AccuGuide jest nazwg handlowg CNH Industrial N.V.
IntelliSteer jest nazwg handlowg CNH Industrial N.V.

HC94949,000089B -53-18NOV15-1/1

PC8832 —UN—250CT05

Wykres kotowy stanu systemu AutoTrac™
WSKAZOWKA: Aby wyswietli¢ wykres kofowy stanu i

ikone kierowania system musi wykry¢ zarowno K /

zespot sterujgcy uktadu kierowniczego (SSU),
Jak i aktywacje sterownika AutoTrac™.

Etap 1 — ZAINSTALOWANY

Ikona sterownika AutoTrac™ ma cztery etapy, jak
pokazano na wykresie kotowym stanu AutoTrac™.

* ZAINSTALOWANY

* SKONFIGUROWANY
* UDOSTEPNIONY

* AKTYWOWANY

Etap 1 ZAINSTALOWANY (1/4 diagramu kotowego)
— SSU i caly osprzet niezbedny do uzywania zostat
zainstalowany.

* Wykryto SSU

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,00008DA -53-090CT15-1/5
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Ogdiny opis systemu

Etap 2 SKONFIGUROWANY (2/4 wykresu kotowego)
— naprowadzanie oraz odbiornik StarFire™ zostaty
skonfigurowane i spetniono warunki maszyny.

* System naprowadzania zostat wtgczony na
wyswietlaczu.

® Sciezka naprowadzania 0 zostata okreslona.

* Wykryto aktywacje sterownika AutoTrac™.

* Sygnat odbiornika StarFire™ jest obecny. Wybrano
poprawny poziom sygnatu odbiornika StarFire™ do
aktywaciji sterownika AutoTrac™.

* Nie wystepuja zadne btedy SSU zwigzane z funkcjg
kierowania.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8833 —UN—250CT05

Etap 2 — SKONFIGUROWANY

* Olej hydrauliczny jest cieplejszy niz wymagana
minimalna temperatura.

* Predkosc jest mniejsza od maksymalne;.

e Komunikat modutu TCM jest prawidtowy.

* Maszyna ma ustawiony wiasciwy bieg.

HC94949,00008DA -53-090CT15-2/5

Kierowanie WHWyt— Nacisna¢ przycisk
wilgczania/wytaczania kierowania, aby przetgczyc
sterownik AutoTrac™ z etapu SKONFIGUROWANY na
etap WLACZONY.

PC20221 —UN—10NOV14

2

Kierowanie WH/Wyt

HC94949,00008DA -53-090CT15-3/5

Etap 3 WEACZONY (3/4 diagramu kotowego) —
nacisnieto przycisk Kierowanie. Wszystkie warunki
wymagane do pracy sterownika AutoTrac™ zostaty
spetnione, a system jest gotowy do aktywac;ji.

* Nacisng¢ jeden raz przycisk WH/Wyt kierowanie, aby
wigczy¢ kierowanie.

PC8834 —UN—250CT05

Etap 3 — WLACZONY

HC94949,00008DA -53-090CT15-4/5

Etap 4 AKTYWOWANY (4/4 wykresu kotowego z "A")
— nacisniety zostat przetacznik przywracania i system
AutoTrac™ kieruje maszyna.

* Nacisng¢ przetgcznik przywracania — system
AutoTrac™ zostanie aktywowany.

PC8835 —UN—250CT05

Etap 4 — AKTYWOWANY

HC94949,00008DA -53-090CT15-5/5
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Omoéwienie systemu — opis przyciskdw programowych

Sterownik aplikacji 1100 — przycisk PORTIOT —ON—TIMAVTS
programowy konfiguraciji

* Wybor sterowania — pozwala wybrac typ sterowania
zaworem hydrauliki zewnetrznej (SCV) 1 lub 3.

* Konfiguracja wartosci progowej zaworu SCV — pozwala
wprowadzi¢ warto$¢ progowg wysuniecia i wsuniecia Praveisk programowy Ustawienia
zaworu oraz wtgczy¢ lub wytaczy¢ test zaworu. yeIsk prog 4

* Konfiguracja portu szeregowego — konfiguracja
komunikacji poprzez port szeregowy.

* Napiecia wejscia/wyjscia — wyswietlanie odczytow
napie¢ wejsciowych/wyjsciowych.

* Wprowadzanie aktywacji — pozwala wprowadzi¢
aktywacje specyficzne dla sterownika aplikacji 1100.

RW00482,00004F0 -53-29JUL15-1/1

Sterownik aplikacji 1100 — gtéwny przycisk """ TMA
programowy

* Sterowanie gldbwne — pozwala wyswietla¢ informacje
i wybiera¢ funkcje robocze dla wybranego typu
sterowania (SCV 1 lub SCV 3).

¢ Konfiguracja sterowania — pozwala skonfigurowac GIWnY Drzvelsk proaramow
i wprowadzi¢ wymagane wartosci wejsciowe dla Y preycisi prog Y
wybranego typu sterowania (SCV 1 lub SCV 3).

* Informacje o wersji — wyswietla informacje specyficzne

i1

fabryczne oraz wigczac lub wytaczaé diagnostyke
dla sterownika aplikacji, pozwala przywroci¢ ustawienia magistrali CAN.
RW00482,00004F3 -53-29JUL15-1/1
GreenStar™ — przycisk programowy Pe2IToz —UN—TIMAVIS
Mapowanie

* Zaktadka Mapy — pozwala zmienia¢ ustawienie mapy
i wyswietla¢ lub rejestrowac mapy.

* Zakfadka Granice — pozwala skonfigurowac¢ klienta,

R gospodarstwo,_ pole i granice. ) . . Przycisk programowy Mapowanie
Zaktadka Flagi — pozwala skonfigurowac i oznaczy¢
flaga konkretny punkt.

* Zaktadka Wiele maszyn — pozwala skonfigurowac

automatyzacje i udostepnianie danych na potrzeby
funkcji synchronizacji maszyn.

Mapping

ic)

RW00482,00004F1 -53-29JUL15-1/1

GreenStar™ — przycisk programowy PORIIAS —UN—TINAVTS
naprowadzania

¢ Karta Widok — mapa widoku, wybdr nazwy Sciezki
prowadzenia, zmiana czuto$ci kierowania, wyswietlanie
wykresu kotowego AutoTrac™ lub wtgczanie/wytgczanie
kierowania przy uzyciu narzedzia AutoTrac™. . .
L . . . Przycisk programowy naprowadzania
¢ Karta Ustawienia naprowadzania — konfiguracja
trybu prowadzenia, ogdélne ustawienia naprowadzania,
ustawienia Sciezki, ustawienia zaawansowane
AutoTrac™ oraz ustawienia sygnalizatora swietinego.

Guidance

)

* Karta Ustawienia przesuniecia sciezki — konfiguracja
ustawien przesuniecia sciezki oraz wigczanie lub
wytaczanie przesuniec.

AutoTrac jest nazwg handlowg firmy Deere & Company

RW00482,00004F4 -53-29JUL15-1/1
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Oméwienie systemu — opis przyciskow programowych

PC21154 —UN—11MAY 15

Odbiornik StarFire™ — przycisk programowy
StarFire™

¢ Karta Informacje — wyswietlanie informaciji ogoélnych
o StarFire™ oraz informacji z globalnego systemu
pozycyjnego (GPS).

¢ Karta Konfiguracja — ustawienie kierunku montazu
StarFire™, przesuniecie przed/za, wysokosc,
optymalizacja cieniowania, tryb awaryjny SF2, liczba
godzin pracy po wylaczeniu i kalibracja modutu ¢ Karta Port szeregowy — konfiguracja lub zmiana
kompensacji terenu (TCM). ustawien portu szeregowego.

¢ Karta Aktywacje — pozwala wprowadzi¢ kody
aktywacyjne odbiornika StarFire™.

Przycisk programowy StarFire™

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
RW00482,00004F5 -53-04MAY16-1/1

Odbiornik StarFire™ — przycisk programowy "~ AT

RTK

Przycisk programowy RTK nalezy wybrac, aby
ustawi¢ stacje do pomiarow kinematycznych w czasie
rzeczywistym (RTK).

Przycisk programowy RTK

RW00482,00004F9 -53-04MAY16-1/1

PC21153 —UN—11MAY 15

Odbiornik StarFire™ — przycisk programowy

Satelita

* Karta Konstelacja satelitow — wyswietla konstelacje 'ﬁ'
satelitdw na niebie oraz informacje na temat sledzenia
satelitow.

* Karta Wykres — wyswietla informacje dotyczace

. . s L Przycisk programowy Informacje o satelitach
$ledzenia satelitow w formie wykresu. yeIsi programowy 7/

RW00482,00004F6 -53-04MAY16-1/1

Odbiornik StarFire™ — przycisk programowy PC21158 —UN—11MAY15

Diagnostyka

¢ Karta Odczyty — wyswietla informacje pozyskane z
StarFire™ oraz z pomiarow kinematycznych w czasie
rzeczywistym (RTK).

¢ Karta Dzienniki danych — wyswietla informacje o
narzedziu StarFire™, trybie réznicowym oraz satelitach.

¢ Karta Bezprzewodowe — wyswietla komunikaty
przesytane bezprzewodowo.

Przycisk programowy Diagnostyka

StarFire jest nazwq handlowg Deere & Company

RW00482,00004F7 -53-04MAY16-1/1
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Omoéwienie podzespotow

Odbiornik StarFire™

Odbiornik wykorzystuje satelity nawigacyjne w potaczeniu
z satelitami korekcyjnymi StarFire™ w celu okres$lenia
lokalizacji maszyny oraz kierunku jazdy. Zintegrowany
modut kompensac;ji terenowej (TCM) dostosowuje
potozenie maszyny w celu skompensowania nierownosci
terenu. Aktywacja odbiornika jest wymagana dla SF2 lub
kinematyki w czasie rzeczywistym (RTK).

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

PC20203 —UN—06NOV14

HC94949,000061E -53-10AUG15-1/1

Wyswietlacz GreenStar™

Wyswietlacz GreenStar™ to interfejs uzytkownika stuzacy
operatorowi do:

* Konfigurowania i kalibrowania podzespotéw systemu.
* Monitorowania dziatania systemu.

* Wykonywania regulacji systemu.

* Programowania oprogramowania.

* Wyswietlania testéw diagnostycznych.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC13407 —UN—20APR11

______________../

Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

RW00482,000047B -53-03FEB15-1/1

Przetacznik gtéwny

WSKAZOWKA: Lokalizacja montazu moze sie réznié w
zaleznosci od maszyny i preferencji operatora.

Przetacznik gtéwny jest uzywany podczas transportu
maszyny. Gdy przetacznik jest ustawiony w pozycji
wytaczonej, zawor elektrohydrauliczny jest odciety od
zasilania. Dzieki temu AutoTrac™ pozostaje wylgczony
podczas jazdy po drogach publicznych lub, gdy operator
nie chce go aktywowac. Przetacznik bywa réwniez
nazywany trybem drogowym lub przetacznikiem
drogowym.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC20010 —UN—11SEP14

AL70325,000017D -53-12NOV14-1/1
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Oméwienie podzespotéw

Monitor aktywnosci @

Operator Detection Timeout

Monitor aktywnosci wykrywa obecnos¢ operatora, gdy
przetacznik siedziska jest niedostepny lub nie dziata.
Alert pojawia sie na ekranie, gdy operator nie wykona na
wyswietlaczu zadnej czynnosci w ciggu ostatnich siedmiu
minut. Operator akceptuje ostrzezenie, aby przekazaé do The system has not detected any recent operator
systemu informacje, ze znajduje sie na siedzeniu. activity. AutoTrac will disengage in-

* Przekroczony limit czasu na rozpoznanie operatora
System nie rozpoznat ostatnio zadnego dziatania
operatora. AutoTrac™ wytaczy sie za: 15 secands.

Press the Resume Switch or

15 sekund. acknawledge this alarm to prevent
disengagement.

Nacisna¢ przycisk przywracania lub potwierdzi¢ ten

alarm, aby zapobiec wytgczeniu. 3
o
oN
2
7

- Q
3
o
o

Przekroczony limit czasu na rozpoznanie operatora

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,000091F -53-140CT15-1/1
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Konfiguracja

Aktywacje oprogramowania wyswietlacza

GreenStar™ i odbiornika StarFire™
WSKAZOWKA: Sterownik AutoTrac™ John Deere

wymaga aktywacji wtasciwego oprogramowania

AutoTrac™ do wspomagania kierowania.

Wyswietlacz GreenStar™

Aby wyswietli¢ lub aktywowaé oprogramowanie na
wyswietlaczu GreenStar™ 3 2630, nalezy wybra¢:

1.
2,
3.
4.

Przycisk menu

Przycisk GreenStar™
Przycisk programowy GS3
Karte Aktywacje (A)

Aby wyswietli¢ lub aktywowac¢ oprogramowanie na
wyswietlaczu GreenStar™ 2 2600, nalezy wybraé:

1.
2.
3.
4.

Przycisk menu

Przycisk GreenStar™
Przycisk programowy GS2
Karte Aktywacje (A)

Aby wyswietli¢ lub aktywowaé oprogramowanie na
wys$wietlaczu GreenStar™ 2 1800, nalezy wybrac¢:

1.

2
3
4.
5

Przycisk menu

Przycisk GreenStar™

Przycisk programowy GreenStar™
Przycisk programowy Ustawienia

Przycisk programowy Aktywuj

A—Zakladka Aktywacje

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

PC12685 —UN—29APR15

Przycisk menu

GreenStar

Przycisk GreenStar™

PC12686 —UN—14JUL10

GS3

A

Przycisk programowy GS3

Surmnery

Acthmations

Challenge Code: abodefg
Confirmation Code: 12 34

Serid Number: PCGU2UAQQQQ00

Enter Code

m 5

Component

Status

15.0 his beft
05-29- 2010

AutoTrac SF2 Demo
-' This software was acthvated on
PheotPro Demo

This softweare was actvated on

15.0 hrs left
0925 2010

iTEC Pro Demo

This softvere wers aciinvated on

5.0 hr= boft
09-23- 2010

iGuide Demo

This software was acthvaled on

15.0 hrs left
05-25- 2000

ButoTrac RowSense G53 Denno

This software was actvated on

15.0 hrs left
05 29 2010

SINININIS

Aktywacje wyswietlacza GreenStar™

Ciag dalszy na nastepnej stronie

PC20355 —UN—01DEC14

HC94949,000095B -53-04JAN16-1/2
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Konfiguracja

WSKAZOWKA: Sprawdzié, czy prawidfowa PC8663 —UN—29APR15
aktywacja oraz licencja SF2 sq aktywne i
spefnione sq oczekiwane robocze poziomy
dokfadnosci. Aby uzyskac licencje StarFire™
lub aktywacje RTK, nalezy skontaktowac sie z

Przycisk menu

przedstawicielem John Deere. PC13006 —UN—OSNOVA4
Odbiornik StarFire™ 3000
StarFire
Aby wyswietli¢ lub aktywowac sygnat na odbiorniku 3000
StarFire™ 3000, nalezy wybrac: R, gy Mzchioe

1. Przycisk menu

. . Przycisk StarFire™
Przycisk StarFire™ PC21154 —UN—11MAY15

2

3. Gtoéwny przycisk programowy

4. Karte Aktywacje (A) _
A—Zaktadka Aktywacje ’

Gtéwny przycisk programowy

m Serial
Infa | Setup | Activations | Part
Activations Activation Code

S5F1, SF2 Ready, RTK Enter

SF2 License Mo

SF2 End Date

StarFire SN 3285780000963

Activation / License Status Window

PC20332 —UN—01DEC14

Aktywacje odbiornika StarFire™

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,000095B -53-04JAN16-2/2

042224
50-2 PN=20




Konfiguracja

Wysokos¢ i przesuniecie przéd-tyt odbiornika StarFire™

Wysokos¢ odbiornika StarFire™ — nalezy wprowadzi¢
wysokos¢ odbiornika StarFire™. Wysokos¢ mierzy sie od
ziemi do wierzchotka koputki.

StarFire™ Przéd-Tyt — wprowadzi¢ pomiar przéd-tyt
(odlegtos¢ od osi nieruchomej maszyny do odbiornika).
Os nieruchoma to tylna os$ ciggnika do upraw rzedowych.

A—Wysokos¢ B—Przesunigcie przéd-tyt

§
<
IS
T
%
|
g
§
Maszyny o sztywnej osi
(ciggniki do upraw rzedowych)
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,000092A -53-04APR16-1/1
Tabela pomiaréw wysokosci i przesuniecia przéd/tyt odbiornika StarFire™
Za pomocag nastepujacej tabeli nalezy zapisa¢ wysokos¢ i Pomiary wysokosci i przesunigcia przéd/tyt odbiornika StarFire ™
o 7 S~ Y
przesuniecie przéd/tyt odbiornika StarFire™. Maszyna Wysokosé Przesuniecie
przodityt
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,00008B6 -53-28AUG17-1/1
'8 b
sztaple i akceptowanie ostrzezenia na AOSTRZEZENIE %
wySW|etIaczu GreenStar™ Wykryto automatyczny system
. . L. naprowadzania Wigczanie systemu
WAZNE: Jesli podczas uruchamiania maszyny z naprowadzania na drogach
zainstalowanym AutoTrac™ ekran poczatkowy publicznych moZe spowodowac
nie jest wyswietlany, nalezy zaktualizowaé utrate kontroli nad pojazdem.
oprogramowanie z witryny StellarSupport.com. Aby uniknaé mierci lub powaznych
. . zraniern, nalezy wytaczyé system
Ekran poczatkowy jest wysSwietlany przy kazdym naprowadzania przed wjazdem na
uruchomieniu maszyny wyposazonej w AutoTrac™ w celu drogi publiczne. ©
przypomnienia obowigzkdéw operatora podczas uzywania i
systemu kierowania AutoTrac™. Sl
Operator musi wybra¢ Akceptuj, aby moéc przejs¢ do :I’
nastepnej strony na wyswietlaczu. 4:59am £
E L OK §
o o

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,000060C -53-20NOV14-1/1

50-3
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Konfiguracja

Konfiguracja sterownika AutoTrac™ —
wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

1. Nacisng¢ przycisk menu.

Nacisna¢ przycisk GreenStar™.

Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania.

o 0N

Nacisna¢ przycisk Ustawienia zaawansowane
AutoTrac™.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Nacisna¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

PC12685 —UN—29APR15

- ™

Przycisk GreenStar™

GreenStar

PC21148 —UN—11MAY 15

Guidance

Przycisk programowy Naprowadzanie
PC11948 —UN—30JUN09

Guidance
Settings

Zaktadka Ustawienia naprowadzania

PC21902 —UN—O3DEC15
Change

AutoTrac Advanced
Settings
Przycisk Ustawienia zaawansowane AutoTrac™

HC94949,000095E -53-05JAN16-1/2

50-4

042224
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Konfiguracja

6. Wybrac rodzaj maszyny (A).

7. Wprowadzi¢ wartos¢ w polu Préba nadpisania
kierowania (B). Wartos¢ ta okresla wielko$c¢ sity,
jaka operator musi wtozy¢, aby wytaczy¢ system
AutoTrac™. Im wyzsza wartos¢, tym wieksza sita.

8. Woprowadzi¢ wartosci wysokosci (C) i przesuniecia
przéd-tyt (D) odbiornika StarFire™.

WSKAZOWKA: Gdy sterownik AutoTrac™ jest
podtaczony, pola wysokoSci i przesunigcia
przod-tyt odbiornika sg wyszarzone.

A—Menu rozwijane Rodzaj
maszyny

B—Pole wprowadzania
danych Préba nadpisania
kierowania

C—Pole wprowadzania danych
Wysokos¢ StarFire™

D—Pole wprowadzania danych
StarFire™ Przéd-Tyt

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

Advanced AutoTrac Settings

Machine [CASE MX Magnum 215-305 A
Type v

Lime Sensitivity - Tracking
e T 2N
100
Line Sensitivity - Heading

v oo S e

Heading Lead

&> [ {H e

Steering Response Rate

o EE#H ey

LB e (B 2

Accept
Ustawienia zaawansowane AutoTrac™ — 1/3

Advanced AutoTrac Settings

Recetver Position

StarFire StarFire

s (G140 S OR
fim) in)

Steering Owerride
Effort

=@

(&

o>

Accept

L&) /2 [[E]]

Ustawienia zaawansowane AutoTrac™ — 3/3

PC21740 —UN—130CT15

PC21741 —UN—140CT15

HC94949,000095E -53-05JAN16-2/2

50-5

042224
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Konfiguracja

Konfiguracja sterownika AutoTrac™ —
wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

1. Nacisng¢ przycisk menu.
Nacisna¢ przycisk GreenStar™.
Nacisna¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania.

o 0N

Nacisna¢ przycisk Ustawienia sterownika AutoTrac™.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

%—J GroenStar

PC10857JE —UN—13APR09

Przycisk GreenStar™
PC21148 —UN—11MAY15

Guidance

Przycisk programowy Naprowadzanie
PC11948 —UN—30JUNO9

Guidance
Settings

Zaktadka Ustawienia naprowadzania
PC21902 —UN—O03DEC15

AutoTrac Advanced
Settings Change

Przycisk Ustawienia sterownika AutoTrac™

Ciag dalszy na nastepnej stronie

HC94949,000095F -53-06JAN16-1/2

50-

6

042224
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Konfiguracja

Wybra¢ rodzaj maszyny (A).

7. Wprowadzi¢ wartos¢ w polu Préba nadpisania
kierowania (B).

8. Woprowadzi¢ wartosci wysokosci (C) i przesuniecia
przod-tyt (D) odbiornika StarFire™.

WSKAZOWKA: Gdy sterownik AutoTrac™ jest
podigczony, pola wysokoSci i przesuniecia
przéd-tyt odbiornika sq wyszarzone.

C—Pole wprowadzania danych
Wysokos¢ StarFire™

D—Pole wprowadzania danych
StarFire™ Przod-Tyt

A—NMenu rozwijane Rodzaj
maszyny

B—Pole wprowadzania
danych Préba nadpisania
kierowania

StarFire jest nazwq handlowg Deere & Company

AutoTrac Settings

Machine
Type

CASE MA/Magnum 215-305 @

4

Receiver Fo=ition

StarFira StarFira

Height ©140 Fore-Aft @ED
fin} {in}

Steering Override
Effort

9

==

[+

Directionot| V%
Travel w
L Advanced
Sattings

PC21976 —UN—O05JAN16

Accept

HC94949,000095F -53-06JAN16-2/2

50-7

042224
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Konfiguracja

Konfiguracja sterownika AutoTrac™ —
wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

1. Nacisng¢ przycisk menu.
Nacisna¢ przycisk GreenStar™.
Nacisna¢ gtéwny przycisk programowy GreenStar™.

Nacisna¢ przycisk Ustawienia.

o 0N

Nacisna¢ przycisk Ustawienia AutoTrac™.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu
PC10857JE —UN—13APR09

Przycisk GreenStar™
PC21732 —UN—130CT15

=

Przycisk programowy Menu GreenStar™

PC21731 —UN—130CT15
®

Settings

Przycisk Ustawienia

PC21977 —UN—05JAN16

Autolrac
Settings

Przycisk Ustawienia AutoTrac

HC94949,0000960 -53-05JAN16-1/2

6. Wybra¢ menu rozwijane Rodzaj maszyny (A).
7. Wprowadzi¢ wartos¢ w polu Préba nadpisania
kierowania (B).

A—Menu rozwijane Rodzaj
maszyny

B—Pole wprowadzania
danych Préba nadpisania
kierowania

AutoTrac Settings

Machine Type

CASE MX/Magnum 215-305 @ —

BV

Stearing Override Effort

50

Advanced
Settings

Strona Ustawienia AutoTrac™

@
‘ Accept |

HC94949,0000960 -53-05JAN16-2/2

PC21978 —UN—O05JAN16

50-8
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Konfiguracja

Optymalizacja modutu kompensacji terenu
(TCM)

Aby zoptymalizowa¢ kalibracje TCM, nalezy przed
rozpoczeciem kalibracji TCM wykona¢ pomiar inercyjny
(IMU) w celu uzyskania kata przechytu i szybkosci skretu.

1. Wybra¢ przycisk Menu.

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

RW00482,0000525 -53-14SEP17-1/5

2. Wybra¢ przycisk StarFire™.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

PC13006 —UN—O5NOV14

m SN:

100733

Przycisk StarFire™

RWO00482,0000525 -53-14SEP17-2/5

3. Wybra¢ przycisk programowy StarFire™.

PC21154 —UN—11MAY 15

ol

Przycisk programowy StarFire™

RW00482,0000525 -53-14SEP17-3/5

4. Wybra¢ karte Informacje (A).
5. Sprawdzi¢ czy tryb pozycji 3D (B) uzyskat sygnat SF1
lub lepszy.

A—Karta Informacje
B—Tryb pozycji

C—Kat przechytu
D—Szybkos¢ skretu

Info ®|

Setup |

Activations

Serial
Port

Position Mode

3D RTK (B)

Accuracy (%)

(N
100

sl
[
Lat(*) 41.5915161°
Lon (*) -93.6039335°

Altitude (ft) ‘900.000
GPS Course (%) 180
GPS Speed (mph) 0.0

GPS Signal (%)
I |
90

SF Signal (dB)
—
10.7

Roll Angle (%)

Pitch Angle ()
0.0

¥aw Rate (“/fsec)

0

PC24061 —UN—O06APR17

Ciag dalszy na nastepnej stronie

RW00482,0000525 -53-14SEP17-4/5
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Konfiguracja

6. Dwukrotnie przejecha¢ maszyng zgodnie z
wzorcowym torem jazdy do optymalizacji TCM, aby
umozliwi¢ uruchomienie IMU.

7. Zakonczy¢ kalibracje TCM.

(Patrz Kalibracja modutu kompensacji terenu (TCM) w
celu uzyskania szczegotowych informaciji).

Wzorcowy tor jazdy do optymalizacji TCM

PC21419 —UN—30JUL15

RW00482,0000525 -53-14SEP17-5/5

Ustawienia modutu kompensacji terenu
(TCM)

1. Nacisng¢ przycisk menu.
2. Nacisna¢ przycisk StarFire™.

3. Wybrac¢ zaktadke Ustawienia.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

PC13006 —UN—O05NOV14

Sta'F ire

= =

Przycisk StarFire™

| Setup |

Zaktadka Ustawienia

PC20199 —UN—O05NOV14

HC94949,00008B8 -53-140CT15-1/1

Kalibracja modutu kompensacji terenu (TCM)
1. Wybra¢ przycisk Menu.

PC20197 —UN—O05NOV14

Przycisk menu

DK01672,000019E -53-22MAR18-1/6

2. Wybra¢ przycisk StarFire™.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

Ciag dalszy na nastepnej stronie

PC20634 —UN—19DEC14

StarFire

2000
In'plemﬂﬂ
SN:

Przycisk StarFire™

DK01672,000019E -53-22MAR18-2/6

50-10
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PN=28




Konfiguracja

3. Wybrac¢ karte Ustawienia.

Wybrac¢ przycisk Przetacz TCM (A) w celu wtaczenia lub
wytaczenia TCM. Gdy TCM jest wytgczony, komunikat
globalnego systemu pozycjonowania (GPS) StarFire™
nie jest korygowany pod katem dynamiki maszyny

ani przechytow bocznych. Po wytaczeniu i wigczeniu
zasilania TCM jest standardowo wigczany.

WSKAZOWKA: TCM musi byé wigczony, aby mozliwe
byto uaktywnienie AutoTrac™.

TCM musi by¢ skalibrowany, tak aby odbiornik mégt
ustali¢ zerowy kat przechytu i kat przechytu wzdtuznego.

Przed przystgpieniem do kalibracji nalezy sprawdzi¢, czy
maszyna i sprzet sg w prawidtowym stanie roboczym i
gotowe do wykonywania prac polowych. Maszyna musi
by¢ obcigzona, a opony prawidtowo napompowane.
Podczas kalibracji sprzet powinien by¢ obnizony do
potozenia mozliwie bliskiego roboczemu.

Kalibracje TCM nalezy przeprowadza¢ za kazdym
razem, gdy odbiornik zostanie wymontowany z maszyny
i powtdrnie zamontowany albo po zmianie kata TCM w
stosunku do maszyny. Zmiany kata TCM w stosunku
do maszyny moga tworzy¢ przesuniecie i wygladaé

jak pominiecie (B) lub zaktadka (C) podczas pracy

typu przejazd po przejezdzie. Mozliwe przyczyny tego
przesuniecia to niewielkie przesuniecie wspornika
montazowego StarFire™, niewielkie przesuniecie kabiny
maszyny albo nierbwnomierne cisnienie w oponach po
obu stronach maszyny.

Aby wyeliminowac przesuniecie, ustawi¢ maszyne

i przeprowadzi¢ kalibracje TCM, przejechac jeden
przejazd, zawrdcic i przejechac ten sam przejazd w
przeciwnym kierunku. Jesli maszyna nie przejedzie tym
samym przejazdem, zmierzy¢ przesuniecie i wprowadzic¢
do przesuniecia sprzetu.

Ustawianie maszyny i kalibracja modutu kompensacji
terenu (TCM)

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC20199 —UN—O05NOV 14

| Satup

Karta Ustawienia

30 TCAT
o
7
e
(\ll
Last ‘%
Calibration: g
A—Przycisk Przetacz TCM
== (&)
. L_}\
e e P 3
K i
)
| ]

B—Pominiecie C—Zaktadka

1. Zaparkowa¢ maszyne na twardej, rownej powierzchni
i catkowicie zatrzymac (kabina nie moze sie kotysac).

2. Zaznaczy¢ potozenie opon lub gasienic na podiozu w

celu oznaczenia potozenia osi.

DK01672,000019E -53-22MAR18-3/6

3. Wybrac¢ przycisk Kalibracja (A).

A—Przycisk Kalibracja

Ciag dalszy na nastepnej stronie

30 TCOM
Oon

Last
Calibration:

a
PC19994 —UN—O04SEP14

DK01672,000019E -53-22MAR18-4/6
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Konfiguracja

4. Wybra¢ przycisk Akceptuj. Pojawi sie pasek stanu

kalibraciji, ktory zniknie po zakonczeniu.

PC22267 —UN—14MAR16

Ciag dalszy na nastepnej stronie

)

Przycisk Akceptuj

DK01672,000019E -53-22MAR18-5/6
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Konfiguracja

my

e /= SRR A\
}' sl | ‘ "Tj
Pl .:.'ﬂ =TT |
Lo e e /1 A
AN * v

PC19995 —UN—O03SEP14

Maszyny z ruchomg osig przednig
B—Os tylna

C—Punkt obrotu maszyny

Obrdéci¢ maszyne o 180 stopni (ustawi¢ w przeciwnym
kierunku). Upewni¢ sie, ze opony sg w prawidtowych
miejscach dla maszyn z nieruchoma lub ruchoma osig
przednig oraz ze maszyna jest catkowicie zatrzymana
(kabina nie moze sie kotysac).

* W przypadku maszyn z ruchomg osig przednig
(mechaniczny naped kot przednich [MFWD],
niezalezne zawieszenie wahaczowe [ILS™] lub
zawieszenie z trzema wahaczami [TLS™]) ustawic
kota w taki sposéb, aby os tylna (B) znalazta sie
w tym samym miejscu podczas przeprowadzania
kalibracji 2-punktowej.

W przypadku maszyn z nieruchoma osig lub maszyn
gasienicowych (ciggniki gasienicowe, opryskiwacze
serii 47X0 i 49X0 lub ciggniki kotowe serii 9000 i
9020) ustawi¢ kota lub gasienice w taki sposob,
aby punkt obrotu maszyny (C) znajdowat sie w tym
samym miejscu podczas ustawienia maszyny w
obydwu kierunkach.

6. Wybrac przycisk Akceptuj. Pojawi sie pasek stanu

kalibraciji, ktory zniknie po zakonczeniu.

ILS jest nazwg handlowg Deere & Company
TLS jest nazwg handlowg Deere & Company

)
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| |

PC19996 —UN—O03SEP14

Maszyny z nieruchoma osig lub maszyny gagsienicowe

7. Wybra¢ przycisk Akceptuj, aby powréci¢ do karty
Ustawienia. Jesli kalibracja sie nie powiodta, wykonac¢
ponownie kalibracje TCM.

DK01672,000019E -53-22MAR18-6/6
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Konfiguracja

Kalibracja sterownika AutoTrac™

WAZNE: Przed przystapieniem do kalibracji
sterownika AutoTrac™ nalezy przeczytac
wszystkie instrukcje. Aby unikna¢ uszkodzenia
maszyny lub osprzetu, przed przystapieniem do
kalibracji nalezy odlaczy¢ sprzet od maszyny.

WSKAZOWKA: Po dokonaniu wymiany lub demontazu
dowolnego podzespotu hydraulicznego konieczne
Jest wykonanie petnej kalibracji systemu.

Przetgcznik gtbwny maszyny musi by¢ ustawiony
w potozeniu WEACZENIA podczas wykonywania
procedury kalibracji.

Przed przystgpieniem do korzystania z systemu
AutoTrac™ konieczne jest pomysine wykonanie
procedury kalibraciji.

1. Nacisng¢ przycisk menu.
Nacisnac¢ przycisk GreenStar™.
Nacisng¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania.

o N

Nacisna¢ przycisk Ustawienia zaawansowane
AutoTrac™.

6. Przejdz na strone 3.
7. Nacisng¢ przycisk KALIBRACJA.

* W ramach kazdego kroku kalibracji mozliwe sg trzy
btedy, po czym krok zostaje anulowany i trzeba
powtdrzy¢ catg kalibracje.

* W przypadku niepowodzenia procedury kalibrac;ji
system bedzie uzywat ostatniej prawidtowej kalibracji,
az do wykonania nastepnej prawidtowej kalibraciji.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

PC12685 —UN—29APR15

Przycisk GreenStar

B

Guidance

GreenStar

PC21148 —UN—11MAY 15

Przycisk programowy Naprowadzanie
PC11948 —UN—30JUN09

Guidance
Settings

Zaktadka Ustawienia naprowadzania
PC21902 —UN—O03DEC15

AutoTrac Advanced
Settings Change

Przycisk Ustawienia zaawansowane AutoTrac™
PC12144 —UN—30JUN09

CAL

v

Przycisk KALIBRACJA

HC94949,00008C0 -53-04DEC15-1/1
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Konfiguracja

Kalibracja czujnika kata skretu két —
sterownik AutoTrac™ John Deere

WSKAZOWKA: Kalibracje czujnika kata skretu
kot (A) nalezy wykona¢ przed wykonaniem
kalibracji zaworu (B).

Przed rozpoczeciem procedury kalibracji jechac
powoli maszyng przy catkowicie otwartej
przepustnicy przez 2 do 5 minut w celu rozgrzania
oleju hydraulicznego do temperatury roboczej.

Do wykonania wymaganych krokéw kalibracji niezbedna
jest duza, otwarta, réowna powierzchnia. Upewnic sie,
ze na obszarze wykonywania kalibracji nie ma zadnych
przeszkod ani nie odbywa sie zaden ruch.

W dowolnym momencie w trakcie kalibracji operator
moze przejaé kontrole nad maszyng poprzez chwycenie
kierownicy lub zatrzymanie maszyny.

1. Aby rozpoczg¢ kalibracje, nalezy nacisng¢ przycisk
Kalibracja czujnika kata skretu kot.

A—Przycisk kalibracji czujnika B—Przycisk kalibracji zaworu
kata skretu kot

Machine Calibration

Wheel Angle
Sensor Calibration

incomplets

Valve Calibration

Note: Wheel Angle Sensor Calibration
must be complete before Valve
Calibration can be performed.

%

PC12031 —UN—O05MAY09

Kalibracja maszyny

HC94949,00008C2 -53-140CT15-1/7

2. System wykryje rodzaj czujnika kata skretu kot. Po
wykryciu czujnika, nacisna¢ przycisk Dalej (A), aby
kontynuowac.

Jesli system nie wykryje czujnika, sprawdzi¢
potaczenia czujnika kata skretu kot.

A—Przycisk Dalej

Machine Calibration

EmzT3Tals]

Wheel Angle Sensor Type

Potentiometer

7z 5]

o

PC21460 —UN—26AUG15

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Kalibracja czujnika kata skretu kot — rodzaj czujnika kata skretu kot

HC94949,00008C2 -53-140CT15-2/7
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Konfiguracja

3. Skreci¢ kota w LEWO do oporu, a nastepnie nacisng¢

przycisk Dalej (A). Machine Calibration

WSKAZOWKA: Aby kota mogly osiagnaé petny fE_barala
zakres ruchu, moze zajsc¢ potrzeba powolnej Tum wheel untll LEFT stop, then select the

A—Przycisk Dalej

Note: You may need to drive forward
slowly to allow the wheels to reach their
full range of motion.

% =3

]

PC21461 —UN—26AUG15

Kalibracja czujnika kata skretu kot — lewa strona

HC94949,00008C2 -53-140CT15-3/7

4. Skreci¢ kota w PRAWO do oporu, a nastepnie B 7 2
nacisng¢ przycisk Dalej (A). Machine Calibration

WSKAZOWKA: Aby kota mogty osiagnaé petny
zakres ruchu, moze zajsc¢ potrzeba powolnej Tum wheel untIINRIG‘I-:)T tsttn.p, then select the
jazdy do przodu. ext button.

A—Przycisk Dalej

MNote: You may need to drive forward

slowly to allow the wheels to reach their o
full range of motion. 9
$
1
=z
7
Z (&) E g
/d il g
o
Kalibracja czujnika kata skretu kot — prawa strona
Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,00008C2 -53-140CT15-4/7
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Konfiguracja

5. Ustawi¢ kota z powrotem NA WPROST, a nastepnie
nacisng¢ przycisk Dalej (A).

WSKAZOWKA: Aby kota mogly osiagnaé petny
zakres ruchu, moze zajs¢ potrzeba powolnej
jazdy do przodu.

Doktadne skalibrowanie srodka ma krytyczne
znaczenie dla prawidtowego dziatania systemu
AutoTrac™. Ruszy¢ do przodu w kierunku punktu na
horyzoncie, aby sie upewnic, ze kota sg skierowane
doktadnie naprzod.

A—Przycisk Dalej

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Machine Calibration

AIzTzENS]

Tum wheel back to CENTER with wheels
stralght, then select the Next button.

Note: You may need to drive forward
slowly to allow the wheels to reach their

4

full range of motion.

Kalibracja czujnika kata skretu kot — Srodek

HC94949,00008C2 -53-140CT15-5/7

PC21463 —UN—26AUG15

6. Jechac prosto do przodu z predkoscig 16 km/h (10
mph) lub wieksza, az do zakonczenia kalibraciji.
Nacisng¢ przycisk Dalej (A).

WSKAZOWKA: Ograniczyé ruchy kierownicq do
minimum. Poruszenie kierownicg spowoduje
wydtuzenie czasu wykonywania procedury kalibracji
lub spowoduje jej niepowodzenie.

A—Przycisk Dalej

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Machine Calibration

OTzT=T+a

Drive in a straight line at ar abowve 10 mph (16 kph)

until calibratian is complete.

______ I

Kalibracja czujnika kata skretu kot — jazda

HC94949,00008C2 -53-140CT15-6/7
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Konfiguracja

7. Po ukonczeniu kalibracji czujnika kata skretu kot
zostanie wyswietlony komunikat Udana (A).

Jesli kalibracja zostanie przerwana, zostanie
wyswietlony komunikat Niepetna. W przypadku
wystapienia probleméw z kalibracjg zostanie
wyswietlony komunikat Nieudana.

Powtarza¢ procedure kalibracji, az do jej pomysinego
ukonczenia.

Nacisng¢ przycisk KALIBRACJA (B), aby rozpoczaé
kalibracje zaworu.

A—Stan kalibracji czujnika
kata skretu kot

B—Przycisk KALIBRACJA

Machine Calibration

Wheel Angle Sensor
Calibration

success @

Valve Calibration

Incomplete

Kalibracja maszyny

PC21699 —UN—080OCT15

HC94949,00008C2 -53-140CT15-7/7

Kalibracja zaworu — sterownik AutoTrac™
John Deere

WSKAZOWKA: Kalibracje czujnika kata skretu kot nalezy
wykonac przed wykonaniem Kalibracji zaworu.

Przed rozpoczeciem procedury kalibracji jechac
powoli maszyng przy catkowicie otwartej
przepustnicy przez 2 do 5 minut w celu rozgrzania
oleju hydraulicznego do temperatury roboczej.

Do wykonania wymaganych krokéw kalibracji niezbedna
jest duza, otwarta, rowna powierzchnia. Upewnic sie,
ze na obszarze wykonywania kalibracji nie ma zadnych
przeszkdd ani nie odbywa sie zaden ruch.

W dowolnym momencie w trakcie kalibracji operator
moze przejac¢ kontrole nad maszyna poprzez chwycenie
kierownicy lub zatrzymanie maszyny.

1. Rozpoczgé jazde do przodu na najnizszym biegu, z

Machine Calibration

Before beginning calibration, drive the machine
until the hydraulic oil is operating temperature.
This will improve calibration accuracy.

1. Begin moving forward in lowest gear at the
maximum RPM.

2. Select the Next button to begin.

3. Wait for calibration to finish.

Repeat steps 2 and 3 until three left turns and
three right turn calibrations have completed.

Attention: During calibration machine will move
slowly to left or right. It may move unpredictably.

maksymalng predkoscig obrotowg silnika. A
Cancel
2. Nacisng¢ przycisk Dalej (A), aby rozpoczag. ===
3. Poczekaé na zakonczenie kalibracj. Kalibracja zaworu

Powtarza¢ kroki od 2 do 3, az do zakohczenia trzech
kalibracji skretu w lewo i trzech skretu w prawo.

WSKAZOWKA: Podczas kalibracji maszyna porusza
sie powoli w lewo lub w prawo. Moze sie ona
poruszac¢ w sposob niespodziewany.

A—Przycisk Dalej

Ciag dalszy na nastepnej stronie

PC21517 —UN—09SEP15

HC94949,000090E -53-140CT15-1/10
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Konfiguracja

4. UstawiC kota z powrotem na wprost, a nastepnie
nacisng¢ przycisk Dalej (A).

A—Przycisk Dalej

Machine Calibration

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,
then select the Next button,

Left
Calibration

7% 116

Cancel

Kalibracja maszyny — 1/6

HC94949,000090E -53-140CT15-2/10

PC21542 —UN—11SEP15

5. Poczekaé¢, az kalibracja skretu w lewo bedzie
zakonczona.

WSKAZOWKA: Poruszenie kierownicg spowoduje
anulowanie biezgcej kalibracji.

Po zakonczeniu nacisng¢ przycisk Dalej (A).

A—Przycisk Dalej

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Machine Calibration

Calibration Complete
100%

MNote: Moving the steering wheel will cancel the
current calibration.

Left
Calibration

7 116

Cancel

Kalibracja maszyny — 1/6

HC94949,000090E -53-140CT15-3/10
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Konfiguracja

Machine Calibration

Machine Calibration

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,
then select the Next button.

Left

2/6

Cancel

Calibration

PC21545 —UN—11SEP15

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,
then select the Next button.

Left
Calibration

7% 3/6

Cancel

PC21547 —UN—11SEP15

Kalibracja maszyny — 2/6
A—Przycisk Dalej

6. Nacisngc¢ przycisk Dalej (A) i powtorzy¢ procedure
kalibracji skretu w lewo jeszcze dwukrotnie.

Kalibracja maszyny — 3/6

HC94949,000090E -53-140CT15-4/10

7. Poczekaé, az kalibracja skretu w lewo bedzie
zakonczona.

WSKAZOWKA: Poruszenie kierownicg spowoduje
anulowanie biezgcej kalibracji.

Nacisna¢ przycisk Dalej (A), aby rozpoczaé kalibracje

skretu w prawo.

A—Przycisk Dalej

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Machine Calibration

Calibration Complete
100%

Mote: Moving the steering wheel will cancel the
current calibration.

Right
Calibration

% 3/6

Kalibracja maszyny — 3/6

PC21548 —UN—11SEP15

HC94949,000090E -53-140CT15-5/10
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Konfiguracja

8. Ustawi¢ kota z powrotem na wprost, a nastepnie
nacisng¢ przycisk Dalej (A).

A—Przycisk Dalej

Machine Calibration

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,

then select the Next button.

4716

TEL]

Right
Calibration

Kalibracja maszyny — 4/6

HC94949,000090E -53-140CT15-6/10

PC21549 —UN—11SEP15

9. Poczekaé¢, az kalibracja skretu w prawo zostanie
zakonczona.

WSKAZOWKA: Poruszenie kierownicg spowoduje
anulowanie biezgcej kalibracji.

Nacisna¢ przycisk Dalej (A), aby zakonczy¢ kalibracje.

A—Przycisk Dalej

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Machine Calibration

Calibration Complete
100%

MNote: Moving the steering wheel will cancel the

7

Cancel

current calibration.

4716

Right
Calibration

Kalibracja maszyny — 4/6

HC94949,000090E -53-140CT15-7/10
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Konfiguracja

Machine Calibration

Machine Calibration

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,
then select the Next button.

Right
Calibration

% 5/6

Cancel

wn

2

o

w

2]

|

z

)

| 7
% +
S Cancel
13

o

then select the Next button.

6/6

Turn wheel back to CENTER with wheels straight,

Right
Calibration

P

PC21553 —UN—14SEP15

Kalibracja maszyny — 5/6
A—Przycisk Dalej

10. Nacisng¢ przycisk Dalej (A) i powtdrzy¢ procedure
kalibracji skretu w prawo jeszcze dwukrotnie.

Kalibracja maszyny — 6/6

HC94949,000090E -53-140CT15-8/10

11. Poczeka¢, az kalibracja skretu w prawo zostanie
zakonczona.

WSKAZOWKA: Poruszenie kierownicg spowoduje
anulowanie biezgcej kalibracji.

Nacisna¢ przycisk Dalej (A), aby zakonczy¢ kalibracje.

A—Przycisk Dalej

Machine Calibration

Calibration Complete
100%

Mote: Moving the steering wheel will cancel the

current calibration.

6/6

Calibration
Complete

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Kalibracja maszyny — 6/6

HC94949,000090E -53-140CT15-9/10
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Konfiguracja

12. Po ukonczeniu kalibracji zaworu zostanie wyswietlony
komunikat Udana (A).

Jesli kalibracja zostanie przerwana, zostanie

Machine Calibration

wyswietlony komunikat Niepetna. W przypadku Wheel Angle Sensor
wystgpienia probleméw z kalibracjg zostanie Calibration
wyswietlony komunikat Nieudana. CAL

Success

Powtarza¢ procedure kalibracji, az do jej pomysinego
ukonczenia.

Valve Calibration

A—Stan kalibracji zaworu

>

Accept

PC21721 —UN—090CT15

Kalibracja maszyny

HC94949,000090E -53-140CT15-10/10
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

PC8663 —UN—29APR15

Tworzenie linii naprowadzania
WSKAZOWKA: Instrukcje dotyczg podstawowej linii
naprowadzania. Petne instrukcje konfiguracji

naprowadzania mozna znalezc w Instrukcji obstugi
wys$wietlacza GreenStar™ 3 2630.

Przycisk menu

PC12685 —UN—29APR15

1. Nacisng¢ przycisk menu.

2. Nacisng¢ przycisk GreenStar™.

3. Nacisnga¢ przycisk programowy Naprowadzanie. oE St

Przycisk GreenStar™
PC21148 —UN—11MAY15

Guidance

Przycisk programowy Guidance (Naprowadzanie)

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,0000927 -53-140CT15-1/3

Greon St - Guidamor

f )
C n A Guidance Bt
. Wiew Settings
Implement Guidance
= | || | | |
Straight Track - None
| ¢ ¢
Ganaral Settings

»

Turn

w0
C
8 s
8 70 »| 3
1 e R &
2 Stwer Sermhity === 1
o l ]
I=m Y .
i <ol | 3
Lt 30.000if1) SO S
Ustawienia naprowadzania &
Widok naprowadzania
A—Zaktadka Ustawienia B—Menu rozwijane Tryb C—Zaktadka Widok
naprowadzania Sledzenia D—Przycisk Ustaw Sciezke 0
4. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania (A). 7. Wybraé przycisk Ustaw sciezke 0 (D).
5. Wybra¢ tryb $ledzenia Prosta Sciezka (B).
6. Wybra¢ zaktadke Widok (C).
Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,0000927 -53-140CT15-2/3
60A-1 042224
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Wybrac¢ przycisk Nowa (A).

9. Wprowadzi¢ nazwe $Sciezki 0 za pomoca klawiatury.
Wybra¢ przycisk Wprowadz, aby zaakceptowac i
powroci¢ do ustawien Sciezki 0.

10. Wybra¢ opcje A + B z menu rozwijanego Metoda (B).

11. Wybraé John Deere z menu rozwijanego Obliczanie
linii naprowadzania (C).

12. Wprowadzi¢ zadany rozstaw sciezek (D).

13. Przejecha¢ maszyng do zadanego potozenia na polu i
nacisng¢ przycisk Ustaw A (E).

WSKAZOWKA: W celu ustawienia B trzeba przejechaé
wiecej niz 3 m (10 ft.).

14. Przejechaé maszyng do zgdanego punktu B i wybra¢
przycisk Ustaw B (F).

15. W celu zakonczenia konfiguracji $ciezki O nacisng¢
przycisk Wprowadz (G).

A—Przycisk Nowa E—Przycisk Ustaw A

B—Menu rozwijane Metoda F—Przycisk Ustaw B

C—Menu rozwijane Obliczanie = G—Przycisk Enter
linii naprowadzania

D—Przycisk Rozstaw s$ciezek

Set Track 0
Currant Track 0 Method
re
w
@ New [ Remove ] = n‘ﬁ

Guidance Line Calculation

Elevadion

John Deere
@ ¢ Point A Lat: 000000000

Heading : 0LDO0

Point A Lon:  QUD0000000

Track Spacing
e 0 0.000

Tota Shifts 0.0 {in)

@ =

| @ = ]

%] (== %3]

PC20335 —UN—25NOV14

Ustaw $ciezke 0

HC94949,0000927 -53-140CT15-3/3

Wiaczanie systemu AutoTrac™

Gdy na wykresie kotowym stanu systemu AutoTrac™
wypetnione sg dwie czesci, oznacza to, ze sprzet i
oprogramowanie spetnia wymagania systemu AutoTrac™.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8833 —UN—250CT05

Etap 2 — SKONFIGUROWANY

HC94949,0000910 -53-140CT15-1/3

1. Wybra¢ przycisk Whwyt kierowanie w celu wtaczenia
lub wytgczenia systemu AutoTrac™. Po witaczeniu
kierowania wypetnione bedg trzy czesci wykresu
kotowego.

PC20221 —UN—10NOV14

2

Przycisk Wt/wyt. kierowanie

Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,0000910 -53-140CT15-2/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Jesli jakiekolwiek wymagania sprzetowe lub
oprogramowania nie zostaty spetnione, zamiast
przycisku Wt/wyt. kierowania bedzie wyswietlany

klucz diagnostyczny. Nacisna¢ przycisk, aby wyswietli¢
diagnostyke systemu AutoTrac™. Strona diagnostyczna
wskazuje co jest wymagane dla kazdej z czterech czesci
wykresu kotowego i stan wszystkich wymagan.

WSKAZOWKA: System AutoTrac™ moze byé
niedostepny, dopOki olej hydrauliczny nie
osiggnie wymaganej temperatury (do momentu
rozgrzania oleju wypetniona bedzie tylko jedna

PC11973 —UN—O09APRO09

e

Klucz diagnostyczny AutoTrac™

cze$c wykresu). Ten problem nie powoduje
wyswietlania Zzadnego kodu diagnostycznego ani
nie pokazuje sie w menu stanu.

HC94949,0000910 -53-140CT15-3/3

Uaktywnienie systemu

AUWAGA: Gdy system AutoTrac™ jest aktywny,
operator jest odpowiedzialny za kierowanie na
koncu sciezki i unikanie kolizji. o
c
Nie prébowaé wiaczaé (aktywowaé) systemu 3
AutoTrac™ podczas transportu maszyny °Z|>
po drodze publicznej. 3
Po wtaczeniu systemu, jesli potrzebne jest wspomaganie g
kierowania, operator musi recznie zmienic stan systemu . o
na Aktywny. Przetgcznik przywracania
1. Nacisng¢ przetacznik wznowienia (A), aby uruchomi¢
wspomaganie kierowania. A—Przetacznik przywracania
Aby aktywowac system, musza byc¢ spetnione nastepujace
warunki: * Modut kompensaciji terenu (TCM) jest wtaczony.
iy ; ; . * Przy jezdzie do tylu AutoTrac™ pozostaje aktywny
* Predko$¢ maszyny jest wieksza niz 0,5 km/h (0.3 mph). Yyl _ .
o Kurs maszyny miesci sie w zakresie 45 stopni od przez 45 sekund. Po 45 sekundach nalezy przestawi¢
7adanej $ciezki. maszyne na jazde do przodu przed ponownym
* Predko$¢ maszyny jest mniejsza niz 30 km/h (18.6 mph).  Wiaczeniem jazdy do tytu.
* Przetgcznik gtéwny w pozycji wtaczenia.
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,0000911 -53-200CT15-1/1
Dezaktywacja systemu
. . * Zmniejszenie predkosci ponizej 0,5 km/h (0.3 mph).
A";‘l"v":ig‘:‘n Z?wglsezie ‘leec:::ngz(girzgl?tavegz\?aeé i * Przefgczanie pr;ycislfu W+./wy+. Ifierowanie do
I a t y Xaf Ty ™ y momentu wyswietlenia "Kierowanie Wyt" w zaktadce
wylaczy€) system AutoTrac™. Widok naprowadzania.
Aby wylaczyé system AutoTrac™ w zaktadce * Monitor obecnosci operatora nie wykrywa zadnej
Widok naprowadzania, nalezy przetaczaé aktywnosci przez 7 minut. . )
przycisk WL/WYL kierowania do momentu * Ustawienie gtéwnego przetacznika w pozyciji
wyswietlenia "Kierowanie Wylt". wylgczenia.
* Przekroczenie predkosci jazdy do tytu powyzej 9,7 km/h
System AutoTrac™ mozna dezaktywowa¢ za pomoca (6 mph).

nastepujacych metod:
* Obrét kierownicy.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

® Zatrzymanie sie na dtuzej niz 30 sekund.
* Zwiekszenie predkoséci jazdy do przodu powyzej 30
km/h (18.6 mph).

HC94949,000092B -53-200CT15-1/1
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Dostosowywanie ustawien zaawansowanych
AutoTrac™ — wyswietlacz GreenStar™ 3
2630

1. Nacisng¢ przycisk menu.
2. Nacisng¢ przycisk GreenStar™.

3. Nacisng¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

PC12685 —UN—29APR15

PC21148 —UN—11MAY 15

Przycisk menu

Przycisk GreenStar™

GreenStar

Guidance

Przycisk programowy Guidance (Naprowadzanie)

HC94949,00008EA -53-04APR16-1/3

4. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania (A).

5. Wybra¢ opcje Ustawienia zaawansowane AutoTrac™

A—Zakladka Ustawienia
naprowadzania

B—Przycisk Ustawienia
zaawansowane systemu
AutoTrac™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Tracking Mode

i A Guidanoe Shift Track
! Setfings Settings

iTEC Pro |

Irmplenent Guidance Mode

Straight Tradk

S ey Seinar
TrammLines Settings
AutoTrac Advanced e
Settings hange

PC21523 —UN—09SEP15

Zaktadka Ustawienia naprowadzania

HC94949,00008EA -53-04APR16-2/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

6. Dostosovxﬁc ustawienia Zaawansowane s,ystemu Advanced AutoTrac Settings
AutoTrac™, aby precyzyjnie wyregulowac prace
systemu.
(Instrukcje dotyczace dostosowywania
poszczegodlnych ustawien zawiera sekcja Line Sensitivity - Tracking
Optymalizacja dziatania sterownika systemu . =i -:l 2
AutoTrac™). " et - o
WSKAZOWKA: Wprowadzane zmiany zostajg Lire Sumallivty - Husding
zastosowane natychmiast, bez konieczno$ci e E] |:] bs.
naciskania przycisku Akceptuj (A). -
. . . ST . Hewding Leed
7. Nacisng¢ przycisk "?" (B), aby wyswietli¢ informacje — _
na temat poszczegdlnych ustawien. &= E] - Cas
85
8. Aby anulowa¢ dowolne z wprowadzonych ustawien, Steering Response Rate ©
nalezy nacisng¢ przycisk Przywro¢ ustawienia - - &
domyéine (C). Lo o | 5 2
S - S|
=)
A—Przycisk Akceptuj C—Przycisk Przywroé |
B—Przycisk Pomoc ustawienia domysine EE' 1 ’2 1 A @ 3
t __,: Accept §
o
Ustawienia zaawansowane AutoTrac™ — 1/2
Advanced AutoTrac Settings
Aequire Sensiivity
- —H%
Curve Sensithity
¢ Omm @
120
(‘f);w:mw | | | ot |
ﬁ
E:
T
z
1
2 2} o g
2 f 2 EJ Accept 8
o
Ustawienia zaawansowane AutoTrac™ — 2/2
HC94949,00008EA -53-04APR16-3/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

Tworzenie linii naprowadzania

WSKAZOWKA: Instrukcje dotyczg podstawowej linii
naprowadzania. Petne instrukcje konfiguracji
naprowadzania mozna znalez¢ w Instrukcji
obstugi wysSwietlacza GreenStar™ 2 2600 w
czesci dotyczgcej naprowadzania.

1. Nacisng¢ przycisk menu.
2. Nacisng¢ przycisk GreenStar™.

3. Nacisna¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

PC10857JE —UN—13APR09

PC21148 —UN—11MAY 15

Przycisk menu

GreenStar|

= s e

Przycisk GreenStar™

Przycisk programowy Guidance (Naprowadzanie)

HC94949,000090F -53-140CT15-1/3

Implement Guidance
Tracking Mode MMode

HNone

Straight Track A ||||||
| 3|

4

St seti

70

Steer Sensithity

‘ | Set Track 0

PC21690 —UN—060CT15

Ustawienia naprowadzania

A—Zakladka Ustawienia
naprowadzania

B—Menu rozwijane Tryb
Sledzenia

4. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania (A).

5. Wybrac tryb sledzenia Prosta sciezka (B).
6. Wybra¢ zaktadke Widok (C).

I

SR

Steor On

PC20334 —UN—25NOV14

C—Zaktadka Widok
D—Przycisk Ustaw sciezke 0

Ciag dalszy na nastepnej stronie

7. Wybrac¢ przycisk Ustaw $ciezke 0 (D).

Widok naprowadzania

HC94949,000090F -53-140CT15-2/3

60B-1
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

8. Wybrac¢ przycisk Nowa (A).

9. Wprowadzi¢ nazwe Sciezki 0 za pomoca klawiatury.
Wybra¢ przycisk Wprowadz, aby zaakceptowac i
powrdci¢ do ustawien Sciezki 0.

10. Wybra¢ opcje A + B z menu rozwijanego Metoda (B).

11. Wybraé¢ John Deere z menu rozwijanego Obliczanie
linii naprowadzania (C).

12. Wprowadzi¢ zadany rozstaw $ciezek (D).

13. Przejecha¢ maszyng do zadanego potozenia na polu i
nacisng¢ przycisk Ustaw A (E).

WSKAZOWKA: W celu ustawienia B trzeba przejechaé
wiecej niz 3 m (10 ft.).

14. Przejecha¢ maszyng do zgdanego punktu B i wybra¢
przycisk Ustaw B (F).

15. W celu zakonczenia konfiguracji $ciezki O nacisng¢
przycisk Wprowadz (G).

A—Przycisk Nowa E—Przycisk Ustaw A

B—Menu rozwijane Metoda F—Przycisk Ustaw B

C—Menu rozwijane Obliczanie = G—Przycisk Enter
linii naprowadzania

D—Przycisk Rozstaw $ciezek

Set Track 0
Current Track 0 Method
e
-
@ New [ Remove ] 5= R‘ﬁ

Guidance Line Calculation

Elevadion

John Deers
@ # Point ALat: 000000000

Heading : 00000

Poimt A Lon:  DuD0000000

Track Spacing:
i 0 0.000

Total Shifts 0.0 {in}

@ =

| @ = ]

%] [

PC20335 —UN—25NOV14

Ustaw $ciezke 0

HC94949,000090F -53-140CT15-3/3

Wiaczanie systemu AutoTrac™

Gdy na wykresie kotowym stanu systemu AutoTrac™
wypetnione sg dwie czesci, oznacza to, ze sprzet i
oprogramowanie spetnia wymagania systemu AutoTrac™.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8833 —UN—250CT05

Etap 2 — SKONFIGUROWANY

HC94949,0000910 -53-140CT15-1/3

1. Wybraé przycisk WhHwyt kierowanie w celu wigczenia
lub wytgczenia systemu AutoTrac™. Po witgczeniu
kierowania wypetnione bedg trzy czesci wykresu
kotowego.

PC20221 —UN—10NOV14

2

Przycisk Wt./wyt. kierowanie

Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,0000910 -53-140CT15-2/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

Jesli jakiekolwiek wymagania sprzetowe lub
oprogramowania nie zostaty spetnione, zamiast
przycisku Wt./wyt. kierowania bedzie wyswietlany

klucz diagnostyczny. Nacisna¢ przycisk, aby wyswietli¢
diagnostyke systemu AutoTrac™. Strona diagnostyczna
wskazuje co jest wymagane dla kazdej z czterech czesci
wykresu kotowego i stan wszystkich wymagan.

WSKAZOWKA: System AutoTrac™ moze byé
niedostepny, dopdki olej hydrauliczny nie
osiggnie wymaganej temperatury (do momentu
rozgrzania oleju wypetniona bedzie tylko jedna

PC11973 —UN—O09APR09

e

Klucz diagnostyczny AutoTrac™

czesc wykresu). Ten problem nie powoduje
wyswietlania Zzadnego kodu diagnostycznego ani
nie pokazuje sie w menu stanu.

HC94949,0000910 -53-140CT15-3/3

Uaktywnienie systemu

AUWAGA: Gdy system AutoTrac™ jest aktywny,
operator jest odpowiedzialny za kierowanie na
koncu sciezki i unikanie kolizji.
Nie probowac¢ wiaczac (aktywowac) systemu
AutoTrac™ podczas transportu maszyny
po drodze publicznej.

Po wtaczeniu systemu, jesli potrzebne jest wspomaganie
kierowania, operator musi recznie zmieni¢ stan systemu
na Aktywny.

1. Nacisng¢ przetgcznik wznowienia (A), aby uruchomi¢
wspomaganie kierowania.

Aby aktywowac¢ system, musza by¢ spetnione nastepujace
warunki:

* Predko$¢ maszyny jest wieksza niz 0,5 km/h (0.3 mph).

* Kurs maszyny miesci sie w zakresie 45 stopni od
zadanej Sciezki.

* Predko$¢ maszyny jest mniejsza niz 30 km/h (18.6 mph).

* Przetgcznik gtéwny w pozycji wtgczenia.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC21691 —UN—060CT15

§ o
-

Przetgcznik przywracania

A—Przetacznik przywracania

* Modut kompensacji terenu (TCM) jest wigczony.

* Przy jezdzie do tylu AutoTrac™ pozostaje aktywny
przez 45 sekund. Po 45 sekundach nalezy przestawi¢
maszyne na jazde do przodu przed ponownym
wigczeniem jazdy do tytu.

HC94949,0000911 -53-200CT15-1/1

Dezaktywacja systemu

AUWAGA: Zawsze przed wjazdem na droge
publiczng nalezy wylaczy¢ (dezaktywowac i
wylaczy¢) system AutoTrac™.

Aby wylaczy¢ system AutoTrac™ w zaktadce
Widok naprowadzania, nalezy przelaczaé
przycisk WL/WYL kierowania do momentu
wyswietlenia "Kierowanie Wyl".

System AutoTrac™ mozna dezaktywowac¢ za pomocg
nastepujacych metod:

* Obrot kierownicy.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

* Zmniejszenie predkosci ponizej 0,5 km/h (0.3 mph).

* Przetgczanie przycisku Wh/wyt. kierowanie do
momentu wyswietlenia "Kierowanie Wyt" w zaktadce
Widok naprowadzania.

* Monitor obecnosci operatora nie wykrywa zadnej
aktywnosci przez 7 minut.

¢ Ustawienie gtdwnego przetgcznika w pozyciji
wytaczenia.

* Przekroczenie predkosci jazdy do tytu powyzej 9,7 km/h
(6 mph).

® Zatrzymanie sie na dtuzej niz 30 sekund.

* Zwiekszenie predkosci jazdy do przodu powyzej 30
km/h (18.6 mph).

HC94949,000092B -53-200CT15-1/1
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

Dostosowywanie ustawien zaawansowanych

AutoTrac™ — wyswietlacz GreenStar™ 2
2600

1. Nacisng¢ przycisk menu.
2. Nacisng¢ przycisk GreenStar™.

3. Nacisng¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

%—J GroenStar

PC10857JE —UN—13APR09

Przycisk GreenStar™
PC21148 —UN—11MAY15

Guidance

Przycisk programowy Guidance (Naprowadzanie)

HC94949,00008F 1 -53-140CT15-1/3

Shift Track
Setting =

AutoTrac Settings

Vi A Guidance
L2 Settings
Implement Guidance

Tracking Mode Mode
None
h

1

Machine |SA5E MAMagnum 215-305
Type

4

Straight Track -
Ganeral Settings
AutoTrac Controller 0
Seltings

Zaktadka Ustawienia naprowadzania

A—Zaktadka Ustawienia
naprowadzania

B—Przycisk Ustawienia
sterownika AutoTrac™

4. Wybraé zaktadke Ustawienia naprowadzania (A).

5. Nacisngc przycisk Ustawienia sterownika AutoTrac™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Receiver Position

StarFira StarFire
Height 140 Fore-Aft 60
{in} fin)
Steering Override [ — J 29 [ + }

Direction of
Travel ’QJ
Advanced
‘ ﬁ | i Sattings

PC21527 —UN—10SEP15

Accept

PC21722 —UN—090CT15

Ustawienia AutoTrac™
C—Przycisk Ustawienia

Zaawansowane

6. Nacisna¢ przycisk Ustawienia zaawansowane (C).

HC94949,00008F1 -53-140CT15-2/3

60B-4

042224

PN=50



Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

7. Dostosowaé ustawienia zaawansowane systemu Advanced AutoTrac Settings
AutoTrac™, aby precyzyjnie wyregulowac prace
systemu. S =1

B B = itiwi
(Instrukcje dotyczace dostosowywania ensitivity
poszczegodlnych ustawien zawiera sekcja %] Line Sensitivity 100
Optymalizacja dziatania sterownika systemu Heading
™
AutoTrac ) Lin-\?rSeTfitivity 100
WSKAZOWKA: Wprowadzane zmiany zostaja racking
zastosowane natychmiast, bez koniecznosci Heading 100
naciskania przycisku Akceptuj (A). : E
. , . L . Steering Response

8. Nacisng¢ przycisk "?" (B), aby wyswietli¢ informacje Rate 100
na temat poszczegodlnych ustawien.

9. Aby anulowa¢ dowolne z wprowadzonych ustawien, = Stk 5
nale2¥ nacisng¢ przycisk Przywro¢ ustawienia Acquire 100 2
domysine (C). - Sensitivity il

)

|

A—Przycisk Akceptuij C—Przycisk Przywroé F Restore Default @? | [‘:5‘; | o A 3
B—Przycisk Pomoc ustawienia domysine Ssttings il Accept 8
[\

Ustawienia sterownika AutoTrac™ — strona 1
HC94949,00008F1 -53-140CT15-3/3
60B-5 042224
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

Tworzenie linii naprowadzania

WSKAZOWKA: Instrukcje dotyczg podstawowej linii
naprowadzania. Petne instrukcje konfiguracji
naprowadzania mozna znalezc w Instrukcji obstugi
wyswietlacza GreenStar™ 2 1800.

1. Nacisng¢ przycisk menu.
2. Nacisng¢ przycisk GreenStar™.

3. Nacisnga¢ przycisk programowy Naprowadzanie.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

PC10857JE —UN—13APR09

PC10857JJ —UN—13APR09

Przycisk menu

%—J GroenStar

Przycisk GreenStar™

3]

Przycisk programowy Guidance (Naprowadzanie)

HC94949,0000928 -53-140CT15-1/3

4. Wybraé tryb prowadzenia Prosta sciezka (A). Wybraé
lub utworzy¢ nazwe Sciezki (B).

A—Menu rozwijane Tryb B—Menu rozwijane Nazwa
prostej sciezki Sciezki

Tracking Mode

Straight Track @ 2

Track Mame

a

&9 (]

A Point Latitude: 45,00000000
A Point Longitude: -90,00000000
Heading: 0.0000

ideg)

PC21743 —UN—140CT15

HC94949,0000928 -53-140CT15-2/3

5. Przejecha¢ maszyng do zgdanego potozenia na polu i
nacisng¢ przycisk Ustaw A.

WSKAZOWKA: W celu ustawienia B trzeba przejechac¢
wiecej niz 3 m (10 ft.).

6. Przejecha¢ maszyng do zadanego punktu B i wybra¢
przycisk Ustaw B.

PC10857MU —UN—23APR09

PC10857MV —UN—23APR09

TA

*

Przycisk Ustaw A

4B

}

Przycisk Ustaw B

HC94949,0000928 -53-140CT15-3/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

Wiaczanie systemu AutoTrac™

Gdy na wykresie kotowym stanu systemu AutoTrac™
wypetnione sg dwie czesci, oznacza to, ze sprzet i
oprogramowanie spetnia wymagania systemu AutoTrac™.

AutoTrac jest nazwag handlowg Deere & Company

PC8833 —UN—250CT05

Etap 2 — SKONFIGUROWANY

HC94949,0000910 -53-140CT15-1/3

1. Wybraé przycisk Wtwyt kierowanie w celu wtaczenia
lub wytgczenia systemu AutoTrac™. Po witaczeniu
kierowania wypetnione bedg trzy czesci wykresu
kotowego.

PC20221 —UN—10NOV14

2

Przycisk Wt/wyt. kierowanie

HC94949,0000910 -53-140CT15-2/3

Jesli jakiekolwiek wymagania sprzetowe lub
oprogramowania nie zostaty spetnione, zamiast
przycisku Wt./wyt. kierowania bedzie wyswietlany

klucz diagnostyczny. Nacisnaé przycisk, aby wyswietli¢
diagnostyke systemu AutoTrac™. Strona diagnostyczna
wskazuje co jest wymagane dla kazdej z czterech czesci
wykresu kotowego i stan wszystkich wymagan.

WSKAZOWKA: System AutoTrac™ moze byé
niedostepny, dopoki olej hydrauliczny nie
osiggnie wymaganej temperatury (do momentu
rozgrzania oleju wypetniona bedzie tylko jedna

PC11973 —UN—09APR09

e

Klucz diagnostyczny AutoTrac™

czes$¢ wykresu). Ten problem nie powoduje
wys$wietlania Zadnego kodu diagnostycznego ani
nie pokazuje sie w menu stanu.

HC94949,0000910 -53-140CT15-3/3
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

Uaktywnienie systemu

AUWAGA: Gdy system AutoTrac™ jest aktywny,
operator jest odpowiedzialny za kierowanie na
koncu sciezki i unikanie kolizji.
Nie probowac¢ wiaczac (aktywowac) systemu
AutoTrac™ podczas transportu maszyny
po drodze publicznej.

Po wiaczeniu systemu, jesli potrzebne jest wspomaganie
kierowania, operator musi recznie zmienic¢ stan systemu
na Aktywny.

1. Nacisng¢ przetacznik wznowienia (A), aby uruchomi¢
wspomaganie kierowania.

Aby aktywowaé system, muszg by¢ spetnione nastepujace
warunki:

* Predkos¢ maszyny jest wieksza niz 0,5 km/h (0.3 mph).

* Kurs maszyny miesci sie w zakresie 45 stopni od
zadanej Sciezki.

* Predkos¢ maszyny jest mniejsza niz 30 km/h (18.6 mph).

* Przefgcznik gtéwny w pozyciji wiaczenia.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

PC21691 —UN—060CT15

Przetgcznik przywracania

A—Przetacznik przywracania

* Modut kompensacji terenu (TCM) jest wigczony.

* Przy jezdzie do tylu AutoTrac™ pozostaje aktywny
przez 45 sekund. Po 45 sekundach nalezy przestawi¢
maszyne na jazde do przodu przed ponownym
wigczeniem jazdy do tytu.

HC94949,0000911 -53-200CT15-1/1

Dezaktywacja systemu

AUWAGA: Zawsze przed wjazdem na droge
publiczng nalezy wylaczy¢ (dezaktywowac i
wytaczy¢) system AutoTrac™.

Aby wylaczy¢ system AutoTrac™ w zakladce
Widok naprowadzania, nalezy przetaczaé
przycisk WL/WYL kierowania do momentu
wyswietlenia "Kierowanie Wyt".

System AutoTrac™ mozna dezaktywowaé¢ za pomocag
nastepujacych metod:
* Obrot kierownicy.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

* Zmniejszenie predkosci ponizej 0,5 km/h (0.3 mph).

* Przefgczanie przycisku Wh./wyt. kierowanie do
momentu wyswietlenia "Kierowanie Wyt" w zaktadce
Widok naprowadzania.

* Monitor obecnosci operatora nie wykrywa zadnej
aktywnosci przez 7 minut.

¢ Ustawienie gtdwnego przetgcznika w pozyciji
wytgczenia.

* Przekroczenie predkosci jazdy do tytu powyzej 9,7 km/h
(6 mph).

® Zatrzymanie sie na dtuzej niz 30 sekund.

* Zwiekszenie predkosci jazdy do przodu powyzej 30
km/h (18.6 mph).

HC94949,000092B -53-200CT15-1/1
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

Dostosowywanie ustawien zaawansowanych
AutoTrac™ — wyswietlacz GreenStar™ 2
1800

1.

P 0N

Nacisngc¢ przycisk menu.

Nacisna¢ przycisk GreenStar™.

Nacisna¢ gtéwny przycisk programowy GreenStar™.

Nacisna¢ przycisk Ustawienia.

GreenStar jest nazwg handlowgq Deere & Company

PC8663 —UN—29APR15

PC10857JE —UN—13APR09

PC21732 —UN—130CT15

Gtéwny przycisk programowy GreenStar™

PC21731 —UN—130CT15

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Przycisk menu

%—J GroenStar

Przycisk GreenStar™

L

Settings

Przycisk Ustawienia

HC94949,0000909 -53-01APR16-1/2
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Obstuga — wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

Guidance Settings

General
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Sattings

i

Shift Track

Curve
Settings

PC21533 —UN—10SEP15

e

Ustawienia AutoTrac™

A—Przycisk Ustawienia B—Przycisk
AutoTrac™ C—Przycisk

Akceptuj
Pomoc

5. Nacisna¢ przycisk Ustawienia AutoTrac™ (A).

Dostosowac ustawienia zaawansowane systemu
AutoTrac™, aby precyzyjnie wyregulowac prace

systemu.

(Instrukcje dotyczace dostosowywan

ia

poszczegodlnych ustawien zawiera sekcja
Optymalizacja dziatania sterownika systemu

AutoTrac™).

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

D—Przycisk Przywré¢ ustawienia

7. Nacisng¢ przycisk "?" (C), aby wyswietli¢ informacje

8. Aby anulowa¢ dowolne z wprowadzonych ustawien,

Advanced AutoTrac Settings

Steer 71
Sensitivity
c Line Sensitivit
Y 100
Heading
> Line Sensitivity 100
= Tracking
Heading 100
Lead
Steering Response
Rate 100
Curve 70
Sensitivity
Acquire
Sensitivity 100

Restore Default \D bli @ B
Settings X Accapt

Ustawienia zaawansowane

PC22398 —UN—01APR16

domysine

WSKAZOWKA: Ustawienia zostang zastosowane po
naci$nieciu przycisku Akceptuj (B).

na temat poszczegdlnych ustawien.

nalezy nacisng¢ przycisk Przywro¢ ustawienia
domysine (D).

HC94949,0000909 -53-01APR16-2/2
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™ Controller

Optymalizacja dziatania sterownika
AutoTrac™

WSKAZOWKA: Sterownik AutoTrac™ zostat precyzyjnie
skonfigurowany do pracy w wiekszosci
warunkéw polowych przy uzyciu réznych
sprzetéw. W warunkach nietypowych ustawienia
zaawansowane pozwalajg operatorowi na
precyzyjne dostosowanie systemow do konkretnych
warunkéw polowych i sprzetowych.

Przed przystapieniem do wprowadzenia ustawien
zaawansowanych systemu AutoTrac™ nalezy
przeczyta¢ wszystkie ponizsze informacje.

1. Przed przystapieniem do regulacji sprawdzi¢ i
naprawic usterki. Przeprowadzi¢ niezbedne kontrole
mechaniczne i kalibracje maszyny. Przeprowadzenie
precyzyjnej regulacji bez uprzedniego usuniecia
usterek moze spowodowaé zamaskowanie
rzeczywistych usterek maszyny i spowodowaé
problemy na dalszych etapach.

2. Przejs$¢ do strony ustawien zaawansowanych
AutoTrac™. (Patrz Regulacja ustawien
zaawansowanych AutoTrac™).

3. Rozpoczaé od standardowych ustawien
fabrycznych. Warto$¢ parametru Czuto$c kierowania
jest skorelowana z wartoscig na karcie Widok
naprowadzania. Wprowadzi¢ wartos¢ zgodng
z biezagcymi warunkami (70 dla betonu, 100 dla
wiekszosci warunkow, 120 dla migekkiego podtoza).
Dostosowac wartos¢ liczbowg w celu precyzyjnego
wyregulowania systemu wedtug potrzeb.

4. 0Ogélne instrukcje dostrajania

* Regulacje ustawien nalezy wykonywac¢ w warunkach
polowych problemu, gdy AutoTrac™ jest aktywny.
Regulowaé po jednej wartoéci naraz. Jesli
ustawienia nie koryguja dziatania, przywroci¢
domysine ustawienia fabryczne.

¢ Jesli wyregulowanie jednej wartosci nie pozwala
uzyskac zadowalajgcego dziatania, wyprobowac
rézne kombinacje parametrow.

Zalecenia dotyczace regulacji:
® Czulos¢ kierowania — nalezy ustawi¢ na 100
przed wykonywaniem innych regulacji, nastepnie
regulowac, zwiekszajac w krokach co 10.

® Czutos¢ linii — sledzenie — nalezy regulowa¢ w
krokach co 20.
® Czutos¢ linii — kurs — nalezy regulowac¢ w

krokach co 10.

* Trasa kursu — nalezy regulowa¢ w krokach co 10.

* Szybkos¢ reakcji systemu kierowania — nalezy
regulowa¢ w krokach co 10.

® Czulo$¢ namierzania — nalezy regulowac¢ w
krokach co 20.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

* Czutos¢ krzywej — nalezy regulowac¢ w krokach
co 20.

WSKAZOWKA: Jezeli nadal nie mozna uzyskac zgdanego
efektu, nalezy zapoznac sie z sekcjg Wykrywanie
i usuwanie usterek sterownika AutoTrac™, aby
uzyskac szczegbtowe informacje.

Optymizacja czutosci linii
A: Czutosé¢ linii — kurs

Okresla, jak gwattownie AutoTrac™ reaguje na btad kursu.

* Dostroi¢ czutosci linii kursu w czasie pracy na linii AB.

¢ Jezeli maszyna zbacza zbyt daleko od kierunku sciezki,
nalezy zwiekszy¢ czuto$¢ linii dla kursu.

¢ Jezeli maszyna zacznie pracowac niestabilnie, nalezy
zmniejszy¢ wartos¢ czutosci linii dla kursu.

B: Czutos¢ linii — prowadzenie

Okresla, jak gwattownie system AutoTrac™ reaguje na
btad odchyiki poprzecznej w odniesieniu do Sciezki.

* Dostroi¢ czutosci linii prowadzenia w czasie pracy na
linii AB.

¢ Jezeli maszyna zbacza zbyt daleko z linii AB, nalezy
zwiekszy¢ czutos¢ linii prowadzenia.

¢ Jezeli maszyna zacznie pracowac niestabilnie wokot
linii AB, nalezy zmniejszy¢ czuto$¢ linii prowadzenia.

WSKAZOWKA: Czutosci linii wspétpracujg ze sobg. Jesli
obydwa ustawienia bedg zbyt wysokie, maszyna
utraci stabilnosc¢. Jesli obydwa ustawienia bedg
zbyt niskie, maszyna bedzie sie porusza¢ w sposob
niekontrolowany w obrebie linii AB.

Optymalizacja trasy kursu

Okresla wptyw szybkosci skretu na efektywnosé
prowadzenia. Ustawienie to mozna potraktowac jako
ustalone z gory. Duze zmiany jego wartosci mogg
pogorszy¢ dziatanie.

* Wyzsze wartosci ustawien bedg powodowaty bardziej
gwattownag reakcje na zmiany kierunku maszyny.

* Nizsze wartosci ustawien bedg powodowaty mniej
gwaltowng reakcje na zmiany kierunku maszyny.

Optymalizacja szybkosci reakcji uktadu kierowniczego

Reguluje tempo kierowania maszyng w celu utrzymania
prawidtowego Sledzenia. Zwiekszenie szybkosci reakc;ji
ukfadu kierowniczego generalnie powoduje poprawe
dziatania funkcji prowadzenia.

* Wyregulowaé szybkos$¢, pracujgc réwnolegle do i w
odlegtosci 1,2 m (4 ft) od linii AB.

* Regulacje precyzyjng wykonywac¢ w krokach co 10 w
zakresie od 50 do 200.

HC94949,0000886 -53-140CT15-1/4
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™ Controller

PC19658 —UN—21MAY 14

Czuto$¢ linii za niska
PC19659 —UN—21MAY14

_W

Czutos¢ linii za wysoka

Legenda

PC8999 —UN—08MAR06

A= — —

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

A—Pozadana sciezka — linia
przerywana

B—Rzeczywista sciezka —
linia ciagta

HC94949,0000886 -53-140CT15-2/4

Optymizacja czuto$ci namierzania

Okresla agresywnos$¢ namierzania $ciezki przez maszyne.
To ustawienie wptywa wytacznie na efektywnos¢ przy
namierzaniu sciezki.

* Wyregulowa¢ szybkos¢, pracujac rownolegle do i w
odlegtosci 1,2 m (4 ft) od linii AB.

* Dostraja¢ czuto$¢ namierzania do momentu, az
maszyna bedzie ptynnie namierzata linie.

A—Pozadana sciezka — linia
przerywana

B—Rzeczywista sciezka —
linia ciagta

PC19661 —UN—21MAY14

Czuto$¢ namierzania za niska
PC19662 —UN—21MAY14

Czuto$¢ namierzania za wysoka

PC8999 —UN—O08MARO6
Legenda

HC94949,0000886 -53-140CT15-3/4

Czutos$¢ krzywej

Okresla agresywnos¢ reakcji AutoTrac™ na zakrzywienie
w Sciezce. To ustawienie wplywa wytgcznie na dziatanie
w trakcie naprowadzania po krzywej sciezce. Rozpoczac
od czutosci krzywej rownej zoptymalizowanej czutosci
namierzania.

® Dostroi¢ czuto$¢ krzywej, pracujac wzdtuz krzywej
Sciezki.

¢ Jedli maszyna skreca na zewnatrz krzywej, zwiekszy¢
czutose.

¢ Jesli maszyna skreca do wewnatrz krzywej, zmniejszy¢
czutose.

A—Pozadana sciezka — linia
przerywana

B—Rzeczywista Sciezka —
linia ciagta

PC8944 —UN—21FEBO06

Czuto$¢ krzywej za niska

PC8943 —UN—21FEBO06

Czuto$¢ krzywej za wysoka

Legenda

PC8999 —UN—O08MARO06

A— — —

HC94949,0000886 -53-140CT15-4/4
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™ Controller

Monitorowanie osiggéw systemu AutoTrac™
Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630
1. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania.

2. Nacisng¢ przycisk Ustawienia zaawansowane
systemu AutoTrac™.

3. Przejs¢ na strone 3 (A).

4. Nacisng¢ przycisk Monitor dziatania.

Wyswietlacz GreenStar™ 2 2600

1. Wybra¢ zaktadke Ustawienia naprowadzania.

2. Nacisng¢ przycisk Ustawienia sterownika AutoTrac™.
3. Nacisng¢ przycisk Ustawienia zaawansowane.

4. Przejs¢ na strone 2.

Wyswietlacz GreenStar™ 2 1800

1. Nacisng¢ przycisk Ustawienia systemu AutoTrac™.
2. Nacisng¢ przycisk Ustawienia zaawansowane.

3. Przejs¢ na strone 2.

A—Przycisk Nastepna strona

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Ciag dalszy na nastepnej stronie

PC11948 —UN—30JUN09

Guidance
Settings

Zaktadka Ustawienia naprowadzania
PC21902 —UN—O3DEC15

AutoTrac Advanced
Settings Change

Przycisk Ustawienia zaawansowane systemu AutoTrac™

Advanced AutoTrac Settings

CASE MM Magnum 215-305 Y
v

Machine
Type

Lime Sensitivity - Tracking
el T2
100
Line Sensitivity - Heading

v oo S e

Heading Lead

&> [ {H e

Steering Response Rate

o EE e

LB 0B [.2

Accept
Ustawienia zaawansowane systemu AutoTrac™ — strona 1
PC22002 —UN—07JAN16

Monitor
Performance

Przycisk Monitor osiggow

PC22001 —UN—O07JAN16

HC94949,000095C -53-26FEB16-1/2
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™ Controller

Za pomocg dwoch wykresow mozna monitorowac biad
prowadzenia (A) i btad kursu (B).

1. Namierzy¢ linie i kontynuowac jazde przez 30 sekund.
2. Monitorowa¢ obydwie wartosci przez 30 sekund.

WSKAZOWKA: Przed przystapieniem do regulacji
ustawien czuto$ci linii dla prowadzenia i kursu,
nalezy wyregulowac czuto$¢ kierowania do
uzyskania preferowanych osiggow.

Preferowana jest wartos¢ najblizsza zeru,
oznaczajgca lepsze osiggi systemu.

3. Ustawienia regulowa¢ do momentu uzyskania
zgdanych osiggéw stwierdzonych na podstawie
doktadnosci sygnatu i ogélnego stanu maszyny.

WSKAZOWKA: Wyregulowaé czutoéé linii dla
prowadzenia, aby skorygowac bigd prowadzenia.

Wyregulowac czuto$¢ linii dla kursu, aby
skorygowac btgad kursu.

A—Btad prowadzenia B—Btad kursu

Advanced AutoTrac Settings

@‘nmlﬁng Erfor Hending Efror

PC21971 —UN—04JAN16

Bfad prowadzenia i bfad kursu

HC94949,000095C -53-26FEB16-2/2
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Obstuga — optymalizacja sterownika AutoTrac™ Controller

Optymalizacja dziatania systemu AutoTrac™

Dziatanie systemu AutoTrac™ mozna zoptymalizowac¢

pod katem czesto stosowanych operaciji i predkosci.

Podczas optymalizacji systemu AutoTrac™ w ciggniku
zaleca sie przeprowadzenie najpierw optymalizacji bez

osprzetu, aby wyznaczyc¢ linie bazowa. Korzystajac z

ponizszej tabeli nalezy odnotowac wartosci ustawien
zaawansowanych systemu AutoTrac™, tak aby mozna
sie byto do nich odnies¢ podczas modyfikowania operacji.

. . » Czutosé Czutosé Czutos¢ Trasa Szyb- Czutos¢ | Czutosc
Dziatanie/predkos¢ kierowa- | linii linii kursu kosé namie- krzywej
nia — prowa- | — kurs reakcji rzania
dzenie uktadu
kierow-
niczego
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
HC94949,0000998 -53-21MAR16-1/1
60D_5 042224

PN=61




Wykrywanie i usuwanie usterek

Widoczne objawy

Objaw

Kalibracja sterownika AutoTrac™
Controller nie powiodta sie. Nie
wykryto urzadzenia wejsciowego
uktadu kierowniczego.

Sterownik AutoTrac™ Controller
nie aktywuje sie. Systemu
AutoTrac™ nie wznawia pracy.

Sterownik AutoTrac™ Controller

nie pojawia sie w menu gtéwnym.

Nie mozna okresli¢ kierunku.

Problem

Procedura kalibracji zakoriczona
niepowodzeniem. AutoTrac™ nie
wigcza sie.

Wystapit kod zatrzymania.

Stan systemu nie wskazuje
gotowosci.

System nie rozpoznaje sterownika
AutoTrac™ Controller w magistrali
CAN.

Stare oprogramowanie modutu
kompensaciji terenu (TCM).

Brak korekcji r6znicowe;j.

Brak sygnatu globalnego systemu
pozycjonowania (GPS).

Sterownik AutoTrac™ Controller nie
wyznacza kierunku prawidtowo.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Rozwiazanie

Wyswietlacz nie wykryt czujnika kata
skretu kot (WAS). Sprawdzi¢ czujnik
WAS i wiazke przewododw.

Upewnic sie, ze podczas poruszania
kierownicag stan urzadzenia
wejsciowego uktadu kierowniczego
(SID) na stronie kalibracji zmieni sie
z nieaktywnego na aktywny.

Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw
poprowadzong od sterownika do SID
pod katem uszkodzen lub ubytkow
izolacji.

Sprawdzi¢ liste kodéw zatrzymania,
aby znalez¢ problem.

Wykonac¢ kalibracje.

(Patrz Kalibracja sterownika
AutoTrac™ Controller, aby uzyskac¢
wiecej informaciji).

Upewnic sie, ze sterownik AutoTrac™
Controller jest podtaczony do wigzki

przewodow GreenStar™ i otrzymuje
zasilanie.

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki wigzki
przewodow sterownika AutoTrac™
Controller nie sg przepalone.

Sprawdzi¢, czy opornik koncowy jest
podtgczony.

Zaktualizowac¢ oprogramowanie TCM
do najnowszej wersiji.

Skonsultowa¢ czestotliwosé korekc;ji
réznicowych z dealerem John Deere.

Zapewni¢ niezaktécony widok nieba.
Przeprowadzi¢ maszyne z dala od
przeszkod.

Przejecha¢ do przodu z predkoscig
wiekszg niz 1,6 km/h (1 mph) i
obrécic kierownice o kat wigkszy niz
45 stopni w jednym kierunku.

ch177nn,1709637023664 -53-08MAR24-1/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Objaw

Ciagnik zostaje naprowadzony na
linie prowadzenia, ale zjezdza z
linii na prawo lub lewo.

Sterownik AutoTrac™ Controller
niestabilny przy podchodzeniu do
linii prowadzenia.

Przejscie do kolejnej linii
prowadzenia zajmuje sterownikowi
AutoTrac™ Controller zbyt wiele
czasu.

Sterownik AutoTrac™ Controller
stale prowadzi zygzakiem wzdtuz
rzedu.

Sterownik AutoTrac™ Controller
prowadzi po krzywej wewnetrznej
lub zewnetrznej.

Kalibracja sterownika AutoTrac™
Controller nie powiodta sie.

Problem

Kierunek jazdy na wyswietlaczu jest
nieprawidiowy.

Pomiary odbiornika sg
nieprawidiowe.

Sterownik AutoTrac™ Controller
napotkat nieprawidtowg kalibracje
czujnika kata skretu két (WAS) i ma
nieprawidtiowe odchylenie WAS.

Czuto$¢ namierzania jest za wysoka.

Czuto$¢ namierzania jest za niska.

Wysokos$¢ lub przesuniecie przod/tyt
odbiornika StarFire™ nie sg
ustawione prawidtowo.

Gwattowny ruch wezykowaty.

Powolny ruch wezykowaty.

Kierunek montazu odbiornika
StarFire™ w ustawieniach rézni sie
od rzeczywistego kierunku montazu.

Sterownik AutoTrac™ Controller nie
wyznacza kierunku prawidfowo.

Luzna gleba.

Zbyt wysoka lub niska czutosé
krzywej.

Niewystarczajaca przestrzen
na wykonanie kalibracji bez
zatrzymywania maszyny.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Rozwiazanie

Nacisng¢ przycisk przetaczania, aby
ustawic¢ kierunek jazdy do przodu lub
wstecz.

Sprawdzi¢, czy pomiary odbiornika
sg wprowadzone prawidtowo.

Skalibrowa¢ ponownie czujnik WAS
i upewnic sie, ze punkt srodka
zostat dobrany doktadnie. (Wiecej
informaciji zawiera sekcja Kalibracja
kata skretu kot).

Zoptymalizowaé czutosé
namierzania. (Patrz Optymalizacja
wydajnosci sterownika AutoTrac™
Controller).

Zoptymalizowaé czutosé
namierzania. (Patrz Optymalizacja
wydajnosci sterownika AutoTrac™
Controller).

Wprowadzi¢ prawidtowe wielkosci
wysoKkosci i przesuniecia przod/tyt.

Zoptymalizowaé¢ czutos¢ linii. (Patrz
Optymalizacja wydajnosci sterownika
AutoTrac™ Controller).

Zoptymalizowaé czutos¢ linii. (Patrz
Optymalizacja wydajnosci sterownika
AutoTrac™ Controller).

Prawidlowo uzgodni¢ kierunek
montazu w ustawieniach odbiornika.

Przejecha¢ do przodu z predkoscig
wieksza niz 1,6 km/h (1 mph) i
obréci¢ kierownice o kat wiekszy niz
45 stopni w jednym kierunku.

Doda¢ obcigznik (postepowac
zgodnie ze specyfikacjg maszyny).

Zoptymalizowaé¢ czutos¢ krzywej
(patrz Optymalizacja wydajnosci
sterownika AutoTrac™ Controller).

Zapewni¢ przestrzen wystarczajaca
do wykonania kalibraciji.

ch177nn,1709637023664 -53-08MAR24-2/4

70-2

042224

PN=63




Wykrywanie i usuwanie usterek

Objaw

Staba wydajnos¢ sterownika
AutoTrac™ Controller.

Problem

Wykonano obrét kierownica, aby
oming¢ przeszkody.

Operator wprowadzit nieprawidtowe

dane wejsciowe.

Brak reakcji czujnika kata skretu kot
(WAS).

Brak reakcji zaworu elektrohy-
draulicznego (EH).

Awaria sprzetowa maszyny.

Nieprawidtowy montaz.

Ustawienia sterownika AutoTrac™
Controller sg nieprawidtowe.

Nieprawidtowo ustawiony rodzaj
maszyny.

Opory w uktadzie kierowniczym.

Luz w uktadzie kierowniczym.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Rozwiazanie

Upewnic sie, ze na obszarze nie ma
zadnych przeszkod.

Uruchomi¢ ponownie proces
kalibracji. Sprawdzi¢ dane wejsciowe
operatora.

Sprawdzi¢ potgczenia wigzki
przewodow WAS pod katem
uszkodzenia lub zabrudzenia.

Sprawdzi¢ potgczenia wigzki
przewoddéw zaworu EH pod katem
uszkodzenia lub zabrudzenia.

Skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy John Deere.

Skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy John Deere.

Wyregulowaé¢ szybkos¢ reakcji
ukfadu kierowniczego. (Patrz
Optymalizacja wydajnosci sterownika
AutoTrac™ Controller).

Przed przystgpieniem do
optymalizacji upewnic¢ sie, ze
ustawienia zaawansowane systemu
AutoTrac™ majg wartosci domysine.

Ponownie skalibrowa¢ system. W
trakcie procedury kalibracji wybrac
prawidtowy rodzaj maszyny. (Patrz
kalibracja sterownika AutoTrac™
Controller).

Wykona¢ ponownie kalibracje
uktadu hydraulicznego. Temperatura
zmienia sie w ciagu dnia, wptywajac
na charakterystyke maszyny. (Patrz
kalibracja sterownika AutoTrac™
Controller).

Wykona¢ ponownie kalibracje
uktadu hydraulicznego. Temperatura
zmienia sie w ciggu dnia, wptywajac
na charakterystyke maszyny. (Patrz
kalibracja sterownika AutoTrac™
Controller).

ch177nn,1709637023664 -53-08MAR24-3/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Objaw

System AutoTrac™ wylacza sie
podczas dziatania bez obracania
kierownica.

Sterownik AutoTrac™ Controller
ma problemy z ruchem

Problem

Zbyt niskie ustawienie pominiecia
kierowania.

Sterownik AutoTrac™ Controller w
ciagnikach CaselH i New Holland

Rozwiazanie

Dostosowac parametr Proba
nadpisania kierowania.

Skalibrowa¢ modut SSU. Jesli
problem nie zostat rozwigzany, zmien

wezykowatym. z lat modelowych 2006—2010 ma ponizsze ustawienia na sugerowane
problemy z ruchem wezykowatym z ~ wartosci:
powodu nieprawidtowych ustawien . )
lewej i prawej strefy nieczutosci. ¢2ées diagnostyczny DA SSU 26:
Adres diagnostyczny DA SSU 27:
746

Czutosc¢ prowadzenia po linii: 100
Czutos¢ linii dla kursu: 80
Trasa kursu: 90

Szybkos¢ reakcji uktadu
kierowniczego: 160

Czuto$¢ namierzania: 160

Czuto$¢ na zakrzywienie: 70

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowgq Deere & Company
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

¢ch177nn,1709637023664 -53-08MAR24-4/4

Odczyty diagnostyczne sterownika AutoTrac™

PC8663 —UN—29APR15

1. Wybra¢ przycisk Menu.

Przycisk menu

HC94949,0000985 -53-13SEP17-1/4

PC17340 —UN—240CT13

Przycisk GreenStar™ 3 Pro

2. Wybra¢ przycisk GreenStar™,

GreenStar

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,0000985 -53-13SEP17-2/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

3. Wybrac¢ przycisk programowy Diagnostyka.

PC20267 —UN—14NOV14

b

e

Diagnostics

Przycisk programowy Diagnostyka

HC94949,0000985 -53-13SEP17-3/4

4. Wybra¢ sterownik AutoTrac™ z menu rozwijanego
Widok (A).

W widoku sterownika AutoTrac™ wyswietlane sg
nastepujace informacje:

* Wersja oprogramowania (B) — wersja oprogramowania
zainstalowanego w sterowniku.

* Wersja sprzetu (C) — numer katalogowy sprzetu.

* Numer seryjny (D) — numer seryjny sterownika.

* Tryb (E) — stan systemu AutoTrac™ wedtug wskazan
sterownika. Stan odpowiada wykresowi kotowemu
stanu AutoTrac™.

0 z 4 czesci
wyla- 1z 4 czesci
czone
wyla- 2 z 4 czedci
czone
Udo- 3 z 4 czesci
step-
niony

Aktywny 4 z 4 czesci

(Patrz Odczyty diagnostyczne wykresu kotowego stanu
AutoTrac™).

* Catkowita liczba godzin (F) — liczba godzin, przez jaka
sterownik byt wiaczony.

® Liczba godzin AutoTrac™ (G) — liczba godzin, przez
jakg AutoTrac™ byt wtgczony na sterowniku.

* Przetgcznik przywracania (H) — stan przetacznika
przywracania. Wybra¢ przetacznik przywracania i
sprawdzi¢ jego dziatanie.

* Przefgcznik siedziska (I) — stan przetgcznika siedziska.
Sprawdzi¢ dziatanie, siadajac w siedzisku.

* Kod zatrzymania (J) — ostatni kod zatrzymania.
(Wiecej informacji zawiera sekcja Kody zatrzymania
sterownika AutoTrac™).

* Rodzaj czujnika kata skretu kot (WAS) (K)

¢ Kalibracja czujnika WAS (L) — wskazuje nastepujace
wartosci:

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

Groon S ta - Diagrostic Resdings
Duie o software changes, read the laest Operalor Manual prior to operaion. To
obtan acopy, see your dealer or visit wean deere.com

AuteTrac Controller -~
=]

Software Version 1,448

Hardware Version RAV B
Motor Serial Humber 100016
Mode -

5

Total Hours 387.3
AutoTrao Hours L0
Resurme Swateh On

Seal Swatch O

Stop Code Road Mode.

Whesd Angle Sensor Type  Potenti n-q—®
VWAS Cﬂibluion<—®‘
®—>~Lo& 06
Right -Ls-ﬂ—®
Cemter 25
Calibration Complete Yes

&le

Wakse Calibration

i
A==l
Dt
Calibration Complete Yes

$

PC21726 —UN—130CT15

Widok ekranu odczytéw diagnostycznych sterownika AutoTrac™

A—Menu rozwijane Widok

- Lewa (M): 0,1-1
- Prawa (N): 4-4,8
- Srodek (0): 2-3

¢ Wykonanie kalibracji (P) — stan kalibracji czujnika WAS.
Jesli wartos¢ stanu to No (Nie), nalezy skalibrowac¢
czujnik WAS.

¢ Kalibracja zaworu (Q) — wskazuje nastepujace
wartosci:
- Lewa (R)
- Prawa (S)

* Wykonanie kalibracji (T) — stan kalibracji zaworu. Jesli
wartos¢ stanu to No (Nie), nalezy skalibrowa¢ zawor.

HC94949,0000985 -53-13SEP17-4/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Odczyty diagnostyczne wykresu kotowego
stanu AutoTrac™

1. Wybra¢ przycisk Menu.

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

AL70325,00001B2 -53-30SEP19-1/4

2. Wybra¢ przycisk GreenStar™.,

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company

PC17340 —UN—240CT13

o

Przycisk GreenStar™ 3 Pro

AL70325,00001B2 -53-30SEP19-2/4

3. Wybrac¢ przycisk programowy Diagnostyka.

PC20267 —UN—14NOV14

e

Diagnostics

Przycisk programowy Diagnostyka

Ciag dalszy na nastepnej stronie

AL70325,00001B2 -53-30SEP19-3/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

4. Wybraé AutoTrac™ z menu rozwijanego Widok (A).

Na ekranie widoku systemu AutoTrac™ zostanie
wyswietlony stan wymaganych warunkéw dla kazdego
stanu wskazywanego przez wykres kotowy.

Stan na
wykresie
kotowym

Warunki

1czescz4

Licencja systemu AutoTrac™

Mozliwosci sterownika uktadu kierowniczego (krzywa,
wsteczny i czuto$¢ kierowania)

2 czesciz4

Globalny system pozycyjny (GPS) prawidtowy

Korekcja réznicowa

Wybrano tryb réznicowy

Wybrano tryb prowadzenia

Licencja Pivot Pro

Zdefiniowana linia AB

Brak kodéw bteddw sterowania uktadem kierowniczym

Prawidtowa konfiguracja naprowadzania sprzetu

3 czesciz 4

Przycisk wh./wyt. kierowania

or wisit vanae Stellar Support.conm

Read the lalest Operator Manual prior to operation. To oblan acopy, seeyour dealer

AutoTrac

Wi

@4

Larst Exit Codelssued: M

Tine of Last Exit Code: OO D0 DO DO N0 (Oae)
State Conditions Status
-~ Steer Ctri Capabilities (Curve, No, No, No
@ Rieverse, Steer Sensitivity)
AutoTrac License SF2
GPS Valhid Yes
Differ ertial Correction Mo
Differential Mode Solected Hong
¢ Tracking Mode Selected Siraight Track
Q Phwot Pro License Ho
' AB Line Defined -
Froe of Steer Cirl Trouble Codes Yes
Walid Implensert Guidance Configuration Nia
P
o Steer OniOIT Button Ho
Wehicle Gear Seleded Heutral
Spead VAthin Range -
o Vikthin 80 Degrees of Line =
Wikihin 408 Trackdng Widih

Widok ekranu odczytéw diagnostycznych AutoTrac™

PC20269 —UN—14NOV14

A—NMenu rozwijane Widok

B—Ostatni wyemitowany kod

Wybrano bieg maszyny

Predkos¢ w obrebie zakresu

4 czesciz4
W obrebie 80° linii

W granicach 40% szerokosci prowadzenia

Jesli system AutoTrac™ zostanie odtgczony, sprawdzi¢
ostatni nadany kod wyjscia (B). Jesli system AutoTrac™

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

wyjscia

sie nie wiaczy, sprawdzic, czy warunki pierwszych trzech
czesci wykresu kotowego zostaty spetnione.

AL70325,00001B2 -53-30SEP19-4/4
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Kody zatrzymania sterownika AutoTrac™

PC8663 —UN—29APR15

Nacisna¢ przycisk Menu > przycisk GreenStar™ > przycisk
programowy Diagnostyka > wybrac¢ sterownik AutoTrac™
w menu rozwijanym Widok. Ponizej zaprezentowano

kody zatrzymania, jakie moga zosta¢ wyswietlone.

PC17340 —UN—240CT13

Przycisk menu

GreenStar

Przycisk GreenStar™ 3 Pro

PC20267 —UN—14NOV14

Diagnostics

Przycisk programowy Diagnostyka

Kod zatrzymania

Opis

Rozwiagzanie

Brak kodu

Nic jeszcze nie sprawdzono.

Brak kodu. System jest gotowy.

Nieprawidtowy bieg

Przektadnia w potozeniu postojowym.

Ustawi¢ przektadnie na biegu do jazdy w przaéd.

Kod DTC

Diagnostyczny kod btedu (DTC) jest aktywny.

Sprawdzi¢ kod DTC i odpowiadajacy mu
problem.

Inny system naprowadzania aktywny

Aktywny jest inny system naprowadzania.

Wytaczyé lub odinstalowaé inny system
naprowadzania.

Przekroczenie czasu komunikatu polecenia

Przekroczenie czasu polecenia automatyzacji.

Nie odebrano komunikatu na wyswietlaczu w
ciggu 4-krotnosci czasu powtdrzenia.

Odmowa autoryzacji

Odmowiono autoryzacji.

Odmowa autoryzaciji lub przekroczenie limitu
czasu zadania przy rozruchu.

Zbyt niska temperatura oleju

Temperatura oleju ponizej warto$ci progowe;j.

Poczeka¢, az temperatura oleju sie podniesie.

Tryb diagnostyczny

Sterownik uktadu kierowniczego dziata w
trybie diagnostycznym.

Przej$¢ do zaktadki Naprowadzanie > Widok.
System naprowadzania nie dziata, gdy
wyswietla sig strona diagnostyki.

Stan sterownika

Niezgodny stan sterownika.

Maszyna znajduje sie w stanie
uniemozliwiajacym prace, na przyktad zapton

jest wigczony, a silnik wytaczony, maszyna jest

wytaczona lub w stanie rozruchu.

Odebrano nieprawidiowe dane przywracania

Sterownik uktadu kierowniczego wysyta
nieprawidtowe dane z przetgcznika
przywracania.

Sprawdzi¢, czy przetacznik przywracania jest
prawidtowo zainstalowany.

Sprawdzi¢ przewody przetacznika
przywracania.

Niezgodnos$¢ krzywizn

Zbyt niski poziom bezpieczenstwa

Odczyty czujnika kata skretu két sg niezgodne
z szybkoscig skretu maszyny.

Nieodpowiedni poziom bezpieczenstwa.

Sprawdzi¢, czy czujnik kata skretu kot
jest prawidiowo zainstalowany. Docigzy¢
maszyne, jesli znosi jq na bok.

Bezpieczenstwo przy rozruchu nie jest
zadowalajace. Zainstalowa¢ najnowsza

wersje oprogramowania i uruchomi¢ maszyne

ponownie.

Autoryzacja w toku

Oczekiwanie na autoryzacje.

Nie uzyskano jeszcze autoryzaciji.

Odebrano nieprawidtowe dane z siedziska

Sterownik ukfadu kierowniczego wysyta
nieprawidtowe dane z przetacznika siedziska.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

Sprawdzi¢, czy przetacznik siedziska jest
prawidtowo zainstalowany.

HC94949,000090B -53-200CT15-1/2
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Regulator zwolnienia sprzetu

System AutoTrac™ zostat dezaktywowany z
poziomu wyswietlacza.

Préba wiaczenia systemu AutoTrac™. Jesli
problem bedzie sig utrzymywat, wyswietli¢
strone diagnostyczna, aby odczytaé ostatni
kod wyjscia wyswietlacza.

Globalne zatrzymanie

Wystagpita krytyczna awaria systemu.

Zatrzymac i uruchomic¢ ponownie maszyne.

Poruszono kierownicg

Poruszono kierownica.

Jesli nie poruszono kierownica, zwiekszy¢
wartos¢ ustawienia pomijania ukfadu
kierowniczego.

Menedzer dostepu zablokowany

Zablokowany menadzer dostepu.

Zablokowano dostep w ustawieniach
menedzera dostgpu. Zmieni¢ ustawienia
menedzera dostepu.

Awaria RSC Awaria sterowania uktadu kierowniczego Whytaczy¢ i wtaczy¢ ponownie zasilanie
na tyle powazna, ze doszto do wytaczenia ciagnika.
systemu AutoTrac™.

Niedostepny Niedostepne lub niezainstalowane. Sprawdzi¢ instalacje sprzetu.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,000090B -53-200CT15-2/2
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Komunikaty dezaktywacyjne i kody wyjscia

systemu AutoTrac™

Nacisna¢ przycisk Menu > GreenStar™ > Diagnostyka >
wybra¢ AutoTrac™ w menu rozwijanym Widok. Ponizej
zaprezentowano kody wyijscia, jakie mogg zosta¢

wyswietlone.

Nacisng¢ przycisk Menu > GreenStar™ > Naprowadzanie
> zaktadka Widok. Ponizej zaprezentowano komunikaty
dezaktywacyjne, jakie mogg zosta¢ wyswietlone.

Po kazdej dezaktywacji systemu AutoTrac™ zostaje
wyswietlony komunikat wskazujacy powdd jego
dezaktywacji. Komunikaty sa wyswietlane rowniez
woéwczas, gdy system AutoTrac™ sie nie aktywuje.
Komunikat dezaktywacyjny wyswietlany jest przez 3

sekundy, a nastepnie znika.

Kod wyjscia

Komunikat dezaktywacyjny

Opis

Rozwiagzanie

Brak

Brak

Nic jeszcze nie sprawdzono.

Kod rozruchowy. System nie
zostat sprawdzony pod katem
btedéw.

Zbyt mata predkos¢ kot

Zbyt mata predkosc¢

Predko$¢é maszyny zbyt niska,
aby mozna byto uzy¢ systemu
AutoTrac™.

Zwiekszy¢ predkos¢ do
powyzej 0,5 km/h (0.3 mph).

Zbyt duza predkos¢ kot

Zbyt duza predkosc

Predko$é maszyny zbyt wysoka,
aby mozna byto uzy¢ systemu
AutoTrac™.

Zmniejszy¢ predkos¢ ponizej
granicy platformy.

Ciggnik — 30 km/h (18.6 mph)
Kosiarka — 19,3 km/h (12
mph)

Predkos¢ jazdy do tytu tylko
w przypadku ciggnikéw do
upraw jednorzedowych — 10
km/h (6 mph)

Zmieniono $ciezke

Zmieniono numer $ciezki

Zmieniony numer $ciezki.

Ustawi¢ maszyne réwno na
zgdanej Sciezce i nacisnaé
przycisk przywracania.

Utrata podwajnej czestotliwosci
GPS

Nieprawidtowy sygnat GPS

Utrata sygnatu SF1, SF2 lub RTK.

Ustanowi¢ sygnat.

Awaria RSC Awaria sterownika uktadu Awaria sterowania ukfadu Wytaczy¢ i wiaczyé ponownie
kierowniczego kierowniczego na tyle powazna, zasilanie ciggnika.
ze doszlo do wytgczenia systemu
AutoTrac™.
OK Brak Ostatnia aktualizacja stanu byta
pomysina.
Prowadzenie wytaczone Brak Nie wiaczono prowadzenia. Wiaczy¢ prowadzenie,

wybierajgc kolejno Ustawienia
naprowadzania > Tryb
Sledzenia.

Kierownica

Poruszono kierownicg

Poruszono kierownicg w celu

dezaktywacji systemu AutoTrac™.

Nacisng¢ przetacznik
przywracania, aby ponownie
aktywowac¢ system
AutoTrac™. Jesli nie
poruszono kierownica,
zwigkszy¢ wartos¢
ustawienia pomijania uktadu
kierowniczego.

Btad kursu

Zbyt duzy biad kursu

Btad kursu jest poza zakresem.

Wyréwnac¢ kurs ciggnika
zgodnie z limitem kursu:

® 80 stopni przy predkosci
ponizej 6 mph

® 45 stopni przy predkosci
powyzej 6 mph

Btad odchyiki poprzecznej

Za duzy btad odchytki poprzecznej

Btad odchyiki poprzecznej poza
zakresem.

Wyréwnac kurs ciggnika
zgodnie z limitem odchytki
poprzecznej (40% rozstawu
Sciezek).

Brak TCM

Brak poprawek TCM

Brak modutu kompensaciji terenu
(TCM) lub jest on wytgczony.

Wiaczy¢ lub zainstalowacé
modut TCM.

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Kod wyjscia

Komunikat dezaktywacyjny

Opis

Rozwiagzanie

Przetacznik gtéwny

Tryb drogowy

Przetacznik gtéwny maszyny jest
wylgczony.

Wiaczy¢ przetacznik gtéwny.

Limit czasu jazdy do tytu

Limit czasu jazdy do tylu

Limit czasu jazdy do tylu (powyzej
45 sekund).

Przed wznowieniem jazdy do
tytu wybrac¢ bieg do jazdy w
przéd.

Nieprawidtowy kierunek

Pojazd nie jedzie do przodu

Maszyna nie porusza si¢ w kierunku
do przodu.

Do aktywacji jest wymagane,
aby maszyna byta ustawiona
na biegu jazdy do przodu.

Odebrano nieprawidtowe dane
przywracania

Btad przetacznika przywracania

Sterownik ukfadu kierowniczego
wysyfa nieprawidlowe dane z
przetacznika przywracania.

Skontaktowac¢ sie z
przedstawicielem firmy John
Deere.

Nieznany kierunek

Nieznany kierunek

Nieznany kierunek.

Jecha¢ do przodu z
predkoscig wieksza niz

1,6 km/h (1 mph) i obrocic
kierownice o kat wiekszy niz
45°.

Niezgodnos$¢ krzywizn

Za ostry zakret

Promien krzywej $ciezki mniejszy
niz dopuszczalne w systemie
AutoTrac™.

Recznie pokonaé krzywizny o
zbyt matym promieniu.

Btedne dane rozstawu osi

Brak

Sterownik ukfadu kierowniczego
wysyta nieprawidtowe dane o
rozstawie osi.

Btedny rozstaw osi dla klasy
maszyn. Skonsultowac

sie z dealerem firmy

John Deere, aby uzyskaé
najnowsze oprogramowanie
do sterownika uktadu
kierowniczego.

GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Alarmy dotyczace naprowadzania

Btad komunikacji ACI

Brak komunikacji ze sterownikiem uktadu kierowniczego pojazdu. Sprawdzi¢ kody diagnostyczne pojazdu i
skontaktowac sie z przedstawicielem John Deere.

Wiaczone urzadzenie
prognozujace zakrety

Urzadzenie prognozujgce zakrety jest wigczone. Nalezy uzy¢ okna zaznaczania, aby go wytaczyé.

AutoTrac nie uaktywniony

Opuszczenie fotela przez operatora na czas dtuzszy niz 5 sekund powoduje wytgczenie systemu AutoTrac.

AutoTrac

Operator jest odpowiedzialny za unikanie kolizji. Przed wjechaniem na droge publiczng nalezy wytaczy¢
AutoTrac.

Wystapit problem z kartg danych!

Karta danych musi by¢ wiozona do napedu dla kart pamieci fleszowej i ostona zamknigta, aby mozna
byto korzysta¢ z oprogramowania GreenStar2 Pro.

Brak danych ustawien!

Nie mozna znalez¢ danych ustawienia dla programu GreenStar2 Pro na karcie danych. Program GreenStar2
Pro nie bedzie dostepny, dopoki nie zostanie wiozona karta danych z danymi ustawienia.

Niezgodno$¢ z oprogramowa-
niem sterownika systemu kiero-
wania pojazdem AutoTrac

W celu wykonania aktualizacji sterownika uktadu kierowniczego nalezy skontaktowaé sie z dealerem firmy
John Deere.

Btad komunikacji

Problem w komunikacji ze sterownikiem. Nalezy sprawdzi¢ potaczenia do sterownika.

Wykryto przenosny procesor

W magistrali CAN wykryto przenosny procesor. Aplikacja GreenStar jest wytaczona. Nalezy wyja¢ przenosny
procesor i wylaczy¢/wtaczy¢ zasilanie, aby uruchomié¢ aplikacje GreenStar.

Problem z komunikacjg GPS

Brak komunikacji z odbiornikiem GPS. Sprawdzi¢ potaczenia na odbiorniku GPS.

Niedoktadne prowadzenie

Odbiornik GPS musi by¢ ustawiony na raportowanie z zachowaniem szybkosci transmisji 5 Hz. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienia odbiornika GPS i zmieni¢ szybko$¢ transmisji na 5 Hz.

Nieprawidtowa granica

Zapisano nieprawidtowg granice. Mozna kontynuowac zapis lub usung¢ obecng granice i rozpoczaé
ponownie zapis.

Btad aktywacji

Nieprawidtowy kod aktywacji. Wprowadzi¢ ponownie kod aktywacii.

Nieprawidtowy filtr

Nie zostaty wypetnione wszystkie pola, ktére powinny by¢ wypetnione na podstawie rodzajéw wybranych sum.

Znaczniki tego samego wyboru

Wybrano znaczniki o tej samej nazwie i trybie.

Nazwa juz istnieje

Wprowadzona nazwa juz istnieje na tej liscie. Nalezy wprowadzi¢ nowa nazwe.

Ostrzezenia

Problem z komunikacjg GPS

Brak komunikacji z odbiornikiem GPS. Sprawdzi¢ potgczenia na odbiorniku GPS i wykona¢ czynno$¢
powtdrnie.

Pamig¢ krzywej Sciezki jest petna

Wewnetrzna pamie¢ dostepna dla krzywej $ciezki jest petna. Dane musza by¢ usunigte, aby mozna byto
kontynuowac dziatanie na krzywej sciezce. Nalezy usung¢ dane krzywej Sciezki z systemu.

AutoTrac niedostepny

Licencja na AutoTrac SF1 nie moze pracowac¢ z obecnym oprogramowaniem StarFire. Nalezy uaktualni¢
oprogramowanie StarFire, aby uzywac¢ AutoTrac.

AutoTrac niedostepny

Problem z licencjg

Licencja na AutoTrac SF1 nie moze pracowac podczas gdy wigczone sa poprawki SF2. Nalezy wytgczyé
poprawki SF2, aby uzywac¢ AutoTrac.

Brak licencji dla wybranego trybu prowadzenia. Wybrany zostanie poprzedni tryb prowadzenia.

Zduplikowana nazwa

Nazwa juz istnieje. Wybrac¢ inng nazwe.

Zapis krzywej Sciezki

Zapis krzywej sciezki w toku. Nie mozna wykona¢ czynnosci, dopoki zapis nie zostanie wytaczony.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Wystapit wewnetrzny btad podczas definiowania okregu. Zdefiniowa¢ powtdrnie okrag.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Komunikacja z odbiornikiem GPS zostata utracona w trakcie definiowania okregu. Zdefiniowaé powtérnie
okrag po odzyskaniu tacznosci.

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Punkt srodkowy jest za daleko. Wybra¢ inny punkt srodkowy.

Problem z okresleniem linii A-B

Wystapit wewnetrzny btad w trakcie definiowania linii A-B. Nalezy zdefiniowaé powtdrnie linig A-B.

Problem z okresleniem linii A-B

Limit czasu zostat przekroczony w trakcie definiowania linii A-B. Nalezy zdefiniowa¢ powtornie linie A-B.

Problem z okresleniem linii A-B

Punkty A i B na linii A-B znajduja sie za blisko. Wykonaé czynno$¢ ponownie.

Utrata sygnatu GPS podczas
zapisywania granic

Sygnat GPS zostat utracony w czasie zapisywania granic. Zapis punktéw zostanie wznowiony po
przywrdceniu sygnatu GPS. Moze to spowodowac niedoktadnosci granic.

Ciag dalszy na nastepnej stronie CF86321,0000333 -53-23MAY 11-1/2
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Karta danych jest petna

Roztadowaé i oczysci¢ karte danych lub wlozy¢ nowa karte danych.

Karta danych jest w 90%
wypetniona

Roztadowa¢ i oczysci¢ karte danych lub wiozyé nowa karte danych.

Brak pamieci Brak dostepnej pamieci dla krzywej Sciezki Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozyé nowa karte danych.

Mato pamieci Mato dostepnej pamieci dla krzywej Sciezki. Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozy¢ nowg karte
danych.

Brak pamieci Brak dostepnej pamigci dla prostej $ciezki. Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozy¢ nowa karte danych.

Brak pamieci Brak dostepnej pamieci dla $ciezki po okregu. Roztadowac i oczysci¢ karte danych lub wiozy¢ nowa karte

Problem ze zdefiniowaniem
okregu

Wyzeruj wszystkie sumy

danych.

Odlegtos¢ od pojazdu do punktu srodkowego jest wieksza niz 1,6 km. Wybra¢ inny punkt srodkowy lub
przejecha¢ po innym okregu.

Zdecydowano wyzerowac¢ wszystkie sumy dla wybranego filtra.

Wybrano niewtasciwy model
sterownika RS232

Wybrany model sterownika RS232 jest niewtasciwy. Sprawdzi¢ i powtérnie wprowadzi¢ producenta i numer
modelu.

Bfad receptury

Sterownik nie jest ustawiony na akceptacje receptur.

Btad receptury

Sterownik jest ustawiony na akceptacje receptur. Nie zostata wybrana receptura ze sterownika.

Btad receptury

Tempo receptury jest poza zakresem sterownika.

Btad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytgcznie przy uzyciu jednostek metrycznych.

Btad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytacznie przy uzyciu jednostek brytyjskich (US).

Btad jednostki miary sterownika

Sterownik bedzie funkcjonowat wytacznie przy uzyciu jednostek metrycznych lub brytyjskich (US).

Btad dziatania sterownika

Ostrzezenie dotyczace receptury

Wybrano niewtasciwg czynnos$c¢ dla sterownika.

Zostato zastosowane tempo receptury nie mieszczace sig¢ w polu.

Ostrzezenie dotyczace receptury

Wystagpita utrata sygnatu GPS. Zostato zastosowane tempo receptury powodujace utrate sygnatu GPS.

Ostrzezenie dotyczace receptury

Sterownik nie obstuguje wybranej receptury.

INFORMACJE

CF86321,0000333 -53-23MAY11-2/2
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Adresy diagnostyczne sterownika
AutoTrac™

Adresy diagnostyczne

Nacisna¢ przycisk Adres diagnostyczny. Zostanie
wysSwietlona lista sterownikdéw z zaznaczonymi

PC8663 —UN—29APR15

PC8655 —UN—O05AUG05

Przycisk menu

sterownikami, dla ktérych wystepuja kody diagnostyczne.

Dostep do poszczegdlnych sterownikdw mozna uzyskac,
naciskajgc przycisk Wprowadz w celu wyswietlenia kodéw
dla wybranego sterownika.

Message
Center

Aby wyswietli¢ sterownik AutoTrac™ wybierz z menu

e . . Przycisk Centrum komunikatéw (z ikong Info)
rozwijanego urzadzenia opcje sprzetu ACI.001. PC8668 —UN—O5AUGO5

Mozna rowniez wyswietli¢ kody dla wszystkich
sterownikéw przez wybranie przycisku Pokaz wszystkie ==
i nacisniecie przycisku Wprowadz. Kody te mozna =
przekaza¢ przedstawicielowi John Deere, co bedzie
pomocne w diagnozowaniu probleméw z maszyna.

Adresy diagnostyczne

Wszystkie przedstawione ponizej kody sa specyficzne dla

sterownika systemu AutoTrac™.

Adres diagnostyczny Opis
001 Wywotanie kodéw diagnostycznych
003 Napiecie ELX (wys$wietlacza)
004 Napiecie akumulatora
005 Napiecie regulatora 5 V w regulatorze
008 Napigcie czujnika cisnienia LS
009 Czujnik cisnienia LS — cisnienie zmierzone w kPa
010 Napiecie czujnika WAS/zyroskopu
013 Skalibrowane napiecie potozenia srodkowego czujnika WAS
014 Skalibrowane napigcie skrajnie lewego potozenia czujnika WAS
015 Skalibrowane napiecie skrajnie prawego potozenia czujnika WAS
016 Rzeczywisty kat skretu két czujnika WAS
019 Predko$¢ GPS (km/h)
023 Test maksymalnego natgzenia przeptywu
025 Test reakcji krokowej petli sprzezenia zwrotnego
031 Parametr regulowany — trasa kursu
037 Gwattownos¢ dziatania systemu AutoTrac
048 Parametr regulowany — wzmocnienie wewnetrznej petli sprzezenia zwrotnego
051 Parametr regulowany — wzmocnienie kursu
052 Parametr regulowany — czuto$¢ krzywizny
053 Parametr regulowany — czuto$¢ namierzania
054 Parametr regulowany — wzmocnienie poprzeczne
056 Liczba godzin pracy systemu AutoTrac
060 Kod wyjscia systemu AutoTrac
Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,000090C -53-02MAR16-1/3
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Wykrywanie i usuwanie usterek ‘

Adres diagnostyczny Opis

061 Przetacznik kierowania — przetacznik przywracania — stan systemu AutoTrac

w s |

092 Przetwornik ci$nienia 2 (kPa)

Ustawienie pominiecia uktadu kierowniczego — ustawienie ci$nienia odiaczania urzadzenia
wejéciowego uktadu kierowniczego (kPa)

127 Wzmocnienie 6 prawego zaworu
Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,000090C -53-02MAR16-2/3
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Adres diagnostyczny Opis

Wzmocnienie 8 prawego zaworu

131 Wzmocnienie 10 prawego zaworu

219 Numer katalogowy danych konfiguracji sterownika

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company

HC94949,000090C -53-02MAR16-3/3
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Diagnostyczne kody bltedéw (DTC)
sterownika systemu AutoTrac™

Wybra¢ kolejno Menu > Centrum komunikatow > przycisk
programowy Kody diagnostyczne. Zostanie wyswietlona

lista sterownikéw z zaznaczonymi sterownikami, dla PC8655 —UN—OSALGOS
ktérych wystepujg diagnostyczne kody bteddw.

Przechodzac do poszczegdlnych sterownikdéw, mozna Message
wyswietli¢ ich kody. Aby wyswietlic diagnostyczne kody Center
btedow sterownika AutoTrac™, nalezy wybra¢ opcje
ACI.001. Aby wyswietli¢ kody wszystkich sterownikdw,
nalezy wybra¢ przycisk Pokaz wszystkie.

Kody te nalezy przekaza¢ dealerowi firmy John Deere, |I|
aby ufatwic¢ diagnozowanie probleméw z maszyna.

PC8663 —UN—29APR15

Przycisk menu

Przycisk Centrum komunikatéw (z ikong Info)
PC8669 —UN—O05AUG05

Przycisk programowy Kody diagnostyczne

Kod Opis

168.03 Napiecie zasilania bezposredniego zintegrowanego sterownika systemu AutoTrac™ (ACI) jest wysokie. Sprawdzi¢ wigzke
przewoddw i zasilanie.

168.04 Napiecie zasilania bezposredniego ACI jest niskie. Sprawdzi¢ wigzke przewodow i zasilanie.

232.09 Utrata komunikatu stanu sygnatu réznicowego odbiornika StarFire™. Sprawdzi¢ potaczenie z globalnym systemem pozycjonowania
(GPS). Odiaczy¢ i ponownie podtgczy¢ wigzke przewodéw odbiornika.

517.09 Komunikat o predkosci z GPS jest niedostepny w magistrali CAN przez czas diuzszy niz 5 sekund. Sprawdzi¢ potgczenie z
systemem GPS.

628.12 Wskazuje na przeprogramowanie zespotu sterujacego. Aby przeprogramowac sterownik uktadu kierowniczego, nalezy
skontaktowac sie ze swoim dealerem firmy John Deere.

630.13 Wskazuje niekompletng kalibracje zaworu uktadu kierowniczego. Kalibracja czujnika kata skretu kot (WAS) niekompletna.
Ponownie uruchomi¢ kalibracje czujnika WAS. (Patrz Kalibracja sterownika AutoTrac™).

1504.09 Komunikat przetacznika siedziska niedostepny. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw poditaczong do przetacznika siedziska. Jesli
przetacznik siedziska nie jest zainstalowany, przetaczy¢ wykrywanie obecnosci operatora na monitor aktywnosci.

1504.14 Operator poza siedziskiem, gdy system AutoTrac™ jest aktywny. Sprawdzi¢ wigzke przewodoéw podtgczong do przetgcznika
siedziska.

1504.31 Operator poza siedziskiem, gdy system AutoTrac™ jest aktywny — w ciggu od 2 do 7 sekund. Sprawdzi¢ wigzke przewodow
podtaczong do przetacznika siedziska.

1807.05 Natezenie pradu w kanale urzadzenia wejsciowego 1 uktadu kierowniczego (SID) poza dolng granica zakresu. Sprawdzi¢ wigzke
przewodoéw podtaczong do SID.

1807.06 Natezenie pradu w kanale SID 1 poza gorng granica zakresu. Sprawdzi¢ wigzke przewodéw podtgczong do SID.

3509.03 Wskazuje, ze napiecie zasilania czujnikéw (kod obwodu nr 733) dla czujnika ci$nienia kierownicy i (lub) czujnika kata skretu kot jest
poza gorng granicg zakresu. Sprawdzi¢ wigzke przewoddw poszczegdlnych komponentow.

3509.04 Wskazuje, ze napiecie zasilania czujnikéw (kod obwodu nr 733) dla czujnika cisnienia kierownicy i (lub) czujnika kata skretu kot jest
poza dolng granica zakresu. Sprawdzi¢ wiazke przewodéw poszczegdlnych komponentow.

3509.05 Niskie natgzenie pradu obwodu czujnika 1 potozenia kierownicy. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw podtaczong do czujnika.

3509.06 Wysokie natezenie pradu obwodu czujnika 1 potozenia kierownicy. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw podiaczong do czujnika.

520431.05 | Niskie natezenie pradu obwodu zaworu odcinajgcego. Sprawdzi¢ wiazke przewoddéw podtaczong do zaworu hydraulicznego.

520431.06 | Wysokie natezenie pradu obwodu zaworu odcinajacego. Sprawdzi¢ wigzke przewodéw podtaczong do zaworu hydraulicznego.

520826.09 | Nie mozna nawigza¢ komunikacji z maszyna I1SO. Sprawdzi¢, czy wiazki przewodoéw sa podiaczone, a ztacze I1SO jest czyste i
niezakurzone.

Ciag dalszy na nastepnej stronie HC94949,000090D -53-080CT15-1/2
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Kod Opis

522385.01 | Wskazuje, ze przefacznik sterownika systemu AutoTrac™ nie jest wigczony. Ustawi¢ przetgcznik gtéwny systemu AutoTrac™
W pozycji wigczonej.

522387.07 | System AutoTrac™ jest aktywny, ale po wystaniu polecenia do zaworu elektrohydraulicznego (EH) ruch két nie jest wykrywany.
Wskazuje, ze zespot sterujacy uktadu kierowniczego nie otrzymuje sygnatu czujnika kata skretu két. Sprawdzi¢ wigzke przewoddw i
upewni¢ sig, ze czujnik jest czysty.

522390.09 | Brak komunikatéw o prowadzeniu zewngtrznym, poziom bezpieczenstwa nie jest wystarczajacy lub wystano nieprawidtowe zadanie
sprzetu. Wréci¢ do potozenia postojowego i sprawdzi¢ potaczenia sprzetu, aby sprobowaé przywréci¢ normalny stan maszyny.

522394.09 | Komunikat modutu kompensacji terenu (TCM) niedostepny. Sprawdzi¢, czy modut TCM jest wigczony i skalibrowany. (Instrukcje
dotyczace kalibracji modutu TCM zawiera instrukcja obstugi odbiornika StarFire™).

523698.09 | Dla wyswietlacza GreenStar™ komunikat funkcji Parallel Tracking™ jest niedostepny. Brak danych komunikacji. Sprawdzi¢
potaczenia wigzki przewodéw wyswietlacza i odbiornika.

523767.02 | Kolizja obwodéw przetacznika przywracania AutoTrac™. Nieprawidiowe dane przetacznika przywracania. Sprawdzi¢ wigzke
przewodow przetacznika przywracania.

523795.02 | Wskazuje, ze orientacja zaworu kierowania jest nieprawidtowa. Sprawdzi¢, czy kody lewego i prawego obwodu zaworu kierowania sg
wigczone. Prawdopodobnie zawdr elektrohydrauliczny (EH) zostat odwrotnie podiaczony. Skontaktowac sie z dealerem John Deere.

523795.11 | Strefy nieczutosci lewego i prawego zaworu elektrohydraulicznego podczas kalibracji znacznie si¢ réznig. Wskazuje niezgodno$¢
stref nieczuto$ci zaworéw kierowania. Sprawdzi¢ przewody oraz ztgczki hydrauliczne i przeprowadzi¢ ponownie kalibracje systemu.
Jesli kod diagnostyczny nadal bedzie wystepowat, skontaktowa¢ sie z dealerem firmy John Deere.

523795.12 | Uszkodzony zawor EH lub wigzka przewodéw. Zawér EH nie pobiera pradu. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw podtgczong do
zaworu EH.

523795.13 | Strefa nieczutosci lewego lub prawego zaworu elektrohydraulicznego jest poza zakresem. Niekompletna kalibracja zaworu.
Ponownie skalibrowa¢ system.

523824.05 | Natezenie pradu w kanale SID 2 poza gorng granica zakresu. Sprawdzi¢ wigzke przewodow podtaczong do SID.

523824.06 | Natezenie pradu w kanale SID 2 poza dolng granicg zakresu. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw podtgczong do SID.

523826.00 | Wysoka wartos¢ sygnatu gtéwnego czujnika WAS. Zbyt wysoka warto$¢ przetwornika analogowo-cyfrowego (ADC) czujnika.
Sprawdzi¢ wiazke przewoddéw czujnika WAS.

523826.01 | Niska warto$¢ sygnatu gtéwnego czujnika WAS. Zbyt niska warto$¢ przetwornika ADC czujnika. Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw
czujnika WAS.

523826.02 | Wskazuje na odwrotne ukierunkowanie czujnika WAS. Zamontowac¢ czujnik WAS we wiasciwym kierunku i ponownie go
skalibrowa¢. Jesli problem nie ustapi, skontaktowac¢ sie z przedstawicielem John Deere.

523826.07 | Wskazuje na zbyt maty zakres ruchu czujnika WAS podczas kalibracji. Sprawdzi¢, czy osprzet czujnika WAS zostat prawidiowo
zainstalowany. Wykona¢ ponowna kalibracje czujnika WAS. Jesli problem nie ustapi, skontaktowac sie z przedstawicielem
John Deere.

523826.10 | Kat skretu két zmienit sie o ponad pigé stopni w ciaggu dwdch sekund. Nie wykryto wytaczenia SID w ciggu ostatnich 30 sekund.
Mozliwe uszkodzenie wigzek przewodoéw lub przetwornika cisnienia. Sprawdzi¢ wigzke przewoddw i osprzet kazdego komponentu.

523826.14 | Konflikt gldwnego i pomocniczego czujnika WAS. Sprawdzi¢ wigzke przewodéw czujnika WAS.

524221.09 | Brak komunikatu o szybkosci skretu maszyny. Sprawdzi¢ wiazke przewoddéw odbiornika GPS.

AutoTrac jest nazwg handlowg Deere & Company
StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company
GreenStar jest nazwg handlowg Deere & Company
Parallel Tracking jest nazwg handlowg Deere & Company
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Czynnosci konserwacyjne

Lista przedsezonowych czynnosci
kontrolnych

Przed rozpoczeciem sezonu operator powinien
przeprowadzi¢ nastepujgce aktualizacje oprogramowania,
kontrole i kalibracje:

O Wersje do pobrania: patrz instrukcja obstugi w formie
elektronicznej dostepna na stronie JohnDeere.com lub
skontaktuj sie z dealerem John Deere.

0O Zaktualizowaé oprogramowanie sprzetowe. Najnowsze
oprogramowanie: patrz witryna StellarSupport.com.

0O Wyswietlacz

O Odbiorniki

O Sterownik

0O Pozostaty sprzet AMS

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw pod katem zuzycia
i uszkodzenia w okolicy punktéw zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytow
wigzki przewodow.

StarFire jest nazwg handlowg Deere & Company

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw na ztgczach pod katem
zuzycia odstonietych przewodow.

O Sprawdzi¢ uszczelnienia ztaczy i mechanizmy
zatrzaskowe.
O Odbiorniki
0O Wyswietlacze
O Sterownik ukfadu kierowniczego

O Sprawdzi¢ mechanike uktadu kierowniczego pod katem
zuzycia.

O Sprawdzi¢ szczelnosé uktadu hydraulicznego.

O Sprawdzi¢ wysokos¢ odbiornika StarFire™ i
przesuniecie przod-tyt.

O Wykonac kalibracje modutu kompensacji terenu (TCM)
odbiornika.

0O Uruchomi¢ system AutoTrac™ i w razie potrzeby
ponownie go skalibrowac.

HC94949,000091B -53-21MAR16-1/1

Lista posezonowych czynnosci kontrolnych

Po zakonczeniu sezonu operator powinien przeprowadzic¢
nastepujace kontrole:

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw pod katem zuzycia
i uszkodzenia w okolicy punktow zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytow
wigzki przewodow.

O Sprawdzi¢ wiazke przewoddw na ztaczach pod katem
zuzycia odstonietych przewodow.

0O Sprawdzi¢ mechanike uktadu kierowniczego pod katem
zuzycia.

O Sprawdzi¢ szczelnos¢ uktadu hydraulicznego.

0O Sprawdzi¢ uszczelnienia ztaczy i mechanizmy
zatrzaskowe.

0O Sprawdzi¢ styki ztaczy pod katem zuzycia,
zanieczyszczenia i korozji.
O Odbiorniki
0O Wyswietlacze
0O Sterowniki uktadu kierowniczego

AL70325,0000149 -53-01DEC14-1/1

Lista codziennych czynnosci kontrolnych

Operator powinien codziennie przeprowadzi¢ nastepujgce
kontrole:

0O Sprawdzi¢ wigzke przewoddéw pod katem zuzycia
i uszkodzenia w okolicy punktéw zacisku, narozy i
krawedzi oraz sprawdzi¢ umiejscowienie uchwytow
wigzki przewodow.

O Sprawdzi¢ wigzke przewoddw na ztgczach pod katem
zuzycia odstonietych przewoddw.

O Sprawdzi¢ szczelno$¢ uktadu hydraulicznego.

0O Sprawdzi¢ elementy mocujace.
0O Wyswietlacze
O Odbiorniki

AL70325,000014A -53-01DEC14-1/1
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Indeks
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Obstuga serwisowa maszyn John Deere — dostepne publikacje

Informacje techniczne

Informacje techniczne mozna zakupi¢ u John Deere.

Publikacje sg dostepne w formie drukowanej lub
elektronicznej (CD-ROM).

Zamowienia mozna sktadac, wybierajac jedng z
nastepujacych mozliwosci:

* Ksiegarnia Techniczna John Deere: www.John-
Deere.com/TechinfoStore

* Telefonicznie pod numerem 1-800-522-7448

* Skontaktowac¢ sie z dealerem John Deere

Na dostepne informacje sktadajg sie:

KATALOGI CZESCI z zestawieniem czesci serwisowych
dostepnych do danej maszyny z widokami roztozonych
zespotow, co pomaga zidentyfikowac prawidtowe czesci.
Jest to rowniez przydatne przy montazu i demontazu.

TS189 —UN—17JAN89

DX,SERVLIT -53-07DEC16-1/4

INSTRUKCJE OBSLUGI zawierajg informacje o

bezpieczenstwie, uzytkowaniu, konserwacji i obstudze.

W

——
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v d

TS191 —UN—02DEC88

DX,SERVLIT -53-07DEC16-2/4

INSTRUKCJE NAPRAW przedstawiajgce informacje

o obstudze serwisowej danej maszyny. Zawierajg
specyfikacje, zilustrowane procedury montazu i

demontazu, schematy przeptywu oleju hydraulicznego

i schematy potgczen elektrycznych. Niektére produkty
majg osobne instrukcje z informacjami o naprawach i
diagnostyce. Do niektérych podzespotow, takich jak silnik,
dostepne sg osobne instrukcje napraw podzespotow.

Ciag dalszy na nastepnej stronie

TS224 —UN—17JAN89
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Obstuga serwisowa maszyn John Deere — dostepne publikacje

PROGRAM EDUKACYJNY obejmuje pie¢ obszernych
serii ksigzek zawierajgcych podstawowe informacje
niezalezne od producenta:

* Podreczniki z serii podstaw rolnictwa obejmujg
technologie gospodarstw o profilu produkgciji roslinne;j i
zwierzece;j.

* Seria zarzadzania biznesem w rolnictwie rozpatruje
problemy rzeczywistego $wiata i oferuje praktyczne
rozwigzania w zakresie marketingu, finansowania,
wyboru sprzetu i zgodnosci pod katem wspotpracy.

* Podreczniki podstaw obstugi serwisowej pokazujg
sposoby naprawy i konserwacji sprzetu do zastosowan
niedrogowych.

® Podreczniki podstaw uzytkowania maszyn objasniajg
mozliwosci i regulacje maszyn, sposoby na poprawienie
osiagoéw i wyeliminowania zbednych prac polowych.

* Podreczniki podstaw maszyn kompaktowych zawierajg
instrukcje na temat serwisowania i konserwac;ji sprzetu
o0 mocy do 40 KM na WOM.

THE PRECISION-FARMING

RGRICULTURIZTS
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Z obstuga John Deere podotasz pracy

John Deere jest do Twojej dyspozycji
SATYSFAKCJA KLIENTA jest wazna dla John Deere.

Nasi dealerzy dotozg wszelkich staran, aby zapewni¢ Ci
szybka, efektywng obstuge i czesci:

- Obstuge i czesci serwisowe, aby wesprze¢ Twoj sprzet.

- Wyszkolonych technikéw serwisu oraz niezbedne
narzedzia diagnostyczne i naprawcze do prac
obstugowych przy Twoim sprzecie.

PROCES ROZWIAZYWANIA PROBLEMU KU
ZADOWOLENIU KLIENTA

Dealer John Deere ma za zadanie wspieraC Twoj sprzet i
rozwigzywac kazdy Twdj problem.

1. W przypadku kontaktu z dealerem, nalezy przygotowaé
nastepujace informacje:

- Model maszyny i numer identyfikacyjny produktu
- Data zakupu
- Natura problemu

2. Omowic problem z szefem serwisu dealera.

TS201 —UN—15APR13

3. Jesli rozwigzanie nie lezy w jego gestii, przedstawi¢
problem kierownictwu punktu dealerskiego i poprosic¢ o
pomoc.

4. W przypadku uporczywego problemu, ktérego
punkt dealerski nie jest stanie rozwigza¢, poprosic
swojego dealera o kontakt z John Deere celu uzyskania
wsparcia. Mozna takze skontaktowaé sie z Centrum
Wsparcia Klienta Sektora Rolnego po numerem
1-866-99DEERE (866-993-3373) lub poprzez e-mail na
stronie www.deere.com/en_US/ag/contactus/.

DX,IBC,2 -53-02APR02-1/1
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