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Giris

Onsoz

ONEMLI: Bu el kitabi yalnizca AutoTrac™
RowSense™ Kilavuzluk segenegi ile donatiimig
8000 Serisi Silaj Makinesi igindir.

Sistemi nasil dogru bicimde isleteceginizi 6grenmek igin
BU EL KITABINI dikkatlice OKUYUN. Bu kitapta verilen
bilgilere uyulmamasi sonucunda yaralanma ya da maddi
hasar olusabilir. Bu el kitabi ve makine Gzerindeki glivenlik
isaretleri baska dillerde de sunulabilir. (Siparis vermek
icin John Deere bayinize basvurun.)

BU EL KITABI, sisteminizin kalici bir parcasi SAYILMALI
ve sistemi sattiginiz takdirde sistemle birlikte verilmelidir.

Bu kitaptaki OLCULER hem metrik sistem birimleri hem
de parantez iginde esdeger Amerikan (U.S.) sistemi
birimleri ile verilmistir. Yalnizca dogru yedek parca

ve baglanti elemanlari kullanin. Metrik ve in¢ sistemi
baglama elemanlari 6zel bir metrik veya in¢ anahtar
kullaniimasini gerektirebilir.

SAG VE SOL yanlar ileriye dogru siiriis ydniine gére
belirlenir.

GARANTI, ekipmanlarini bu el kitabinda agiklandigi gibi
kullanan ve bakimini yapan musteriler i¢cin hazirlanmis
olan John Deere destek programinin bir pargasi olarak
sunulmaktadir. GreenStar donanimi garantisi ile ilgili
bilgiler saticiniz tarafindan size verilmesi gereken garanti
belgesinde bulunmaktadir.

Bu garanti size, garanti donemi igcinde herhangi bir kusur
tespit edilmesi halinde urlnlerin John Deere tarafindan
desteklenecegi teminatini vermektedir. Bazi durumlarda
John Deere, Urun garanti diginda olsa dahi saha
gelistirmeleri de saglamaktadir. Sistem kétu kullanilirsa,
ya da orijinal fabrika 6zelliklerinin 6tesinde performans
gOstermesi icin Uzerinde degisiklik yapilirsa, garanti
gecersiz kilinir ve tarla iyilestirmeleri reddedilebilir.
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Ticari Markalar

Bu Kullanici Kilavuzu igerisinde kullanilan ticari marka
listesi.

Ticari Markalar

AutoTrac™ RowSense™

Deere & Company ticari markasi

GreenStar™ Deere & Company ticari markasi
GreenStar™ 3 2630 Ekrani Deere & Company ticari markasi
StarFire™ Deere & Company ticari markasi
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Guvenlik

Giivenlik isaretlerini Taniyin

Bu bir guivenlik uyari simgesidir. Bu semboli makineniz
Uzerinde veya bu kilavuzda gérdugunizde, kisisel
yaralanma tehlikesine karsi dikkatli olun.

Onerilen dnlemleri alin ve giivenli galisma kurallarina
uyun.

A\

DX,ALERT -80-29SEP98-1/1
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Uyari Kelimelerini Anlayin

Guvenlik uyari isareti ile birlikte bir uyari kelimesi
— TEHLIKE, UYARI ya da DIKKAT — kullaniimistir.
TEHLIKE ¢ok ciddi tehlikeli durumlara isaret eder.

TEHLIKE ya da UYAR!I isaretleri 6zellikle tehlikeli olan
yerlere yapistiriimislardir. Genel glvenlik 6énlemleri
DIKKAT igareti ile belirtiimiglerdir. DIKKAT isareti ayrica
bu el kitabinda verilen glvenlik uyarilarina da isaret
etmektedir.

ATEHLIKE

AUYARI
ADIKKAT

TS187 —80—08SEP03
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Guvenlik Yonergelerine Uyun

Bu el kitabinda ve makinanizda bulunan tim guvenlik
uyarilarini dikkatlice okuyun. Guvenlik uyari isaretlerinin
okunabilir durumda olmasina 6zen gosterin. Kaybolan ya
da hasar goren glvenlik isaretlerini yenileri ile degistirin.
Takilan yeni donanimlarin ya da yedek pargalarin da
guncel guvenlik igaretleri tagiyor olmasini saglayin. Yeni
guvenlik isaretlerini John Deere yetkili saticisindan elde
edebilirsiniz.

Dis saglayicilardan edilen parga ve bilesenler igin, bu
kullanici el kitabinda ayrica verilmeyen, ek guvenlik
bilgileri olabilir.

Makinanizi nasil isleteceginizi ve kumandalari nasil
kullanacag@inizi iyi 6grenin. Bilgisiz kimselerin makinayi
kullanmasina izin vermeyin.

Makinanizin dizenli olarak bakimini yapin. Makina
Uzerinde izinsiz olarak yapilacak herhangi bir degisiklik

TS201 —UN—15APR13

makinanin ¢alismasini ve / ya da isletme glvenligini
olumsuz etkiler, makina 6mrint azaltir.

Bu el kitabinda anlamadiginiz bélimler olursa John Deere
yetkili servisinize bagvurun.

DX,READ -80-16JUN09-1/1
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Glivenlik

Elektronik Bilesenler ve Desteklerle Glivenli
Islem Yapilmasi

Donanim uzerine takilmig elektronik bilesenleri sOkerken
ya da takarken diisme agir yaralanmaya neden olur.
Takma yerine kolayca erismek igin bir merdiven ya da
¢alisma platformu kullanin. Saglam ve guvenli basamak
ve tutamaklar kullanin. Bilesenleri islak ya da buzlu
kosullarda takmayin ya da s6kmeyin.

Eger bir kule ya da bir diger yuksek yapi Gzerinde bir RTK
Us istasyonunu kuruyorsaniz ya da bakimini yapiyorsaniz,
bir onayh tirmanici kullanin.

Bir donanim tizerinde kullanilan bir kiiresel konumlandirma
alicisi diregini takiyor ya da bakimini yapiyorken, dogru
kaldirma teknikleri kullanin ve dogru koruyucu donanim
giyin ya da takinin. Direk agirdir ve kaldirihp iglem

TS249 —UN—23AUG88

yapilmasi zordur. Yerden ya da bir galisma platformundan
erigilemeyen yerlere takarken iki kisi gereklidir.

DX, WW,RECEIVER -80-24AUG10-1/1

Elektronik Ekranin Dogru Kullanimi

Elektronik Ekranlar, operatore tarla islemlerini
gergeklestirme, konforu artirma ve eglence saglamada
yardimci olmaya ydnelik ikincil cihazlardir. Ekranlar,
cok cesitli islevler sunabilir, birgok farkli makine sistemi
uygulamasinda kullanilir ve el tipi elektronik cihazlar gibi
diger ikincil cihazlarla kullanilabilir.

ikincil aygitlar, makinenizin birincil kullanim alaninda
calistirimasi zorunlu olmayan aygitlardir. Makinenin
glvenli caligmasindan ve kontrolinden daima operator
sorumludur.

Makineyi kullanirken yaralanmalari 6nemek igin:

® Ekrani, kurulum ydnergelerine bagh kalarak
konumlandirin. Cihazin sabitlendiginden ve siricinin
gOrusunu engellemediginden veya makinenin galistirma
kumandalarina mudahale etmediginden emin olun.

® Ekranin dikkatinizi dagitmasina izin vermeyin. Tetikte
olun. Makineye ve gevrenize dikkat edin.

* Makine hareket halindeyken, ekran kumandalarinin
uzun sureli kullanimini gerektiren herhangi bir igleve
erismeyin veya ayarlari degistirmeyin. Makineyi gtvenli
bir konumda durdurun ve bu gibi islemleri yapmaya
¢alismadan 6nce park konumuna getirin.

* Ses duzeyini higbir zaman, disaridaki trafigi ve acil
durum araglarini duyamayacaginiz kadar yiksege
ayarlamayin.

Gilvenli calismayi saglamak icin, ekranlarin belirli islevleri,
makine hareketi kisittanmadikca ve/veya makine park
konumuna getiriimedikge devre disi birakilabilir. Bu
glvenlik 6zelliginin gegersiz kilinmasi, gegerli yasalari
ihlal edebilir ve hasar, ciddi yaralanma veya 6lime
sebebiyet verebilir.

Mevcut ekran iglevlerini yalnizca, kogullar guvenli sekilde
ve saglanan yoénergelerle uyumlu sekilde kullanmaniza
izin verdigi zaman kullanin. Herhangi bir ikincil cihazi
kullanirken her zaman guvenli suris kurallarina, ulusal
veya yerel yasalara ve trafik dizenlemelerine dikkat edin.

0OUCC002,000426C -80-15JAN15-1/1

Kilavuz Sistemlerini Giivenli Sekilde Kullanin

AutoTrac sistemini tasit yollarinda kullanmayin.

* Bir tasit yoluna girmeden 6nce AutoTrac™ sistemini
daima kapatin (Etkinligini Kaldirin ve Devre Digi
Birakin).

* Bir tasit yolunda nakliye sirasinda AutoTrac™ sistemini
acmaya (Etkinlestirmeye) calismayin.

AutoTrac™ sistemi, operatorin tarla islemlerini daha
verimli yapmasina yardim etme amacini tasir. Makinenin
hareket ettigi yol daima operatoriin sorumlulugundadir.
Operatérin ve civardakilerin yaralanmasini énlemek igin:

* Tetikte olun ve ¢evrenize dikkat edin.

¢ Tarladaki tehlikeler, ekipmanlar veya diger engellere
ve etrafta bulunabilecek insanlara garpmamak igin
gerektiginde direksiyon kontrolini elinize alin.

* Gorus mesafesinin makinenin yolu Uzerindeki insanlari
ya da engelleri gérmenize veya makineyi galistirmaniza
engel oldugu zamanlarda makinenin kullanimina son
verin.

0OUCC002,0004252 -80-07JAN15-1/1
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Glivenlik

Yardim Kilavuzunu Okuyun

AutoTrac™ sistemini kullanmaya baglamadan 6nce
emniyetli ve dogru galistirmak igin gerekli unsurlari
ve prosediirleri anlamak amaciyla Yardim kilavuzunun
tamamini okuyun.

Yardim kilavuzu, AutoTrac™ yardim sistemleri
uygulamalari igindir.

0OUCC002,0004251 -80-07JAN15-1/1

Giivenlik Kemerini Dogru Takin

Devrilme olmasi halinde, ezilme yaralanmalari veya 6lim
meydana gelmesini Onleyin.

Bu makine, bir devrilme glvenlik ¢cercevesi (ROPS) ile
donatiimistir. ROPS ile igletim sirasinda, guvenlik kemeri
KULLANIN.

* Mandali kavrayin ve guvenlik kemerini gévdeniz
boyunca ¢ekin.

¢ Kilidi yuvasina takin. Bir tik sesi isitilmelidir.

¢ Kemerin guvenli bigimde kilitlendiginden emin olmak
icin, guvenlik kemerinin mandalini yoklayin.

® Guvenlik kemerinin kalgalariniz boyunca tamamen
oturmasini saglayin.

Eger montaj baglama elemanlar, tokasi, kayigi veya
geri sarma duzenegi hasar belirtisi gosteriyorsa, guvenlik
kemerinin tamamini yenisiyle degistirin.

Gilvenlik kemerini ve baglanti donanimini yilda en az bir
kez gbzden gecirin. Donanimin gevsek olup olmadigini,

kayista yirtilma, asinma olup olmadigini inceleyin.
Yalnizca makinaniz i¢in 6ngdrulmus olan yedek parcalari
kullanin. John Deere bayinize danisin.

TS1729 —UN—24MAY13
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

Genel Bakig

DIKKAT: AutoTrac™ RowSense™ sistemini
karayollarinda kullanmayin. Bir gegide girmeden
once AutoTrac™ RowSense™ sistemini her
zaman kapatin (devreden gikarin). Bir yolda
nakliye sirasinda AutoTrac™ RowSense™
sistemini agmaya (etkinlestirmeye) ¢aligsmayin.

Sistem devreye girdiginde tetikte olun ve
cevrenize dikkat edin. Sahadaki tehlikeler,
ekipmanlar veya diger engellere ve etrafta
bulunabilecek insanlara carpmamak igin
gerektiginde direksiyon kontroliini elinize alin.
Goriis mesafesinin makineyi ve direksiyonu
gluvenli bir sekilde kullanmaniza izin vermedigi
zamanlar makinenin kullanimina son verin.

ONEMLI: AutoTrac™ RowSense™ sisteminin amaci,
operatoriin tarla islemlerini daha verimli
yapmasina yardim etmektir. Makineden daima
sorumlu olan siiriiciiniin, makine galisirken
cevreye dikkat gostermeye devam etmesi sarttir.
Goriis mesafesinin makinenin yolu iizerindeki
insanlari ya da engelleri géormenize engel oldugu
zamanlar makinenin kullanimina son verin.

Makineyi daima operator koltugundan kullanin.
Her zaman emniyet kemeri kullanin.

AutoTrac™ RowSense™ asagidaki bilesenlerden
olusmaktadir

* Makinede entegre AutoTrac™ kurulu ve devrede,
Direksiyon Sistemi Unitesine (SSU) programlanmis
gincel AutoTrac™ RowSense™ yazilimi ile.

* AutoTrac™ RowSense™ SF1 veya SF2 aktivasyonu

* Onayli bir Déner Bigakli Bigme Unitesine monte edilmis
Sira Sensoérlu (John Deere yetkili saticinizla irtibata
gegin)

* SF1, SF2 veya RTK aktivasyonlu StarFire™ alicisi

AutoTrac™ RowSense™, mevcut tim izleme dlzenleri ve
standart ekin bigme dlizenlerinin gogu ile galigir.

ZX1043902 —UN—30APR10

ZX1043902

AutoTrac™ RowSense™ Sensoérii

AutoTrac™ asagidaki modlarda caligir:

¢ Uyarlanabilir Kavisler
* AB Kavisleri

® Dairesel Parkur

* ve Duz Parkur

AutoTrac™ RowSense™, GreenStar™ 3 2630 Ekranda
AutoTrac™ icin bir iyilestirmedir. Orta sira noktasina
monte edilmis olan sira sensoérl misir saplarini tespit
ederek siranin nerede oldugunu algilar. Sira sensoéri
tarafindan saglanan sinyaller, mevcut durumda bulunan
AutoTrac™ sinyalleri ile entegre edilerek makinenin
siralar igerisinde tutulmasi saglanir. Sira sensériinden bir
sinyal gelmediginde (6rnegin bir su yolu igerisinde surls
yapma), normal gps kilavuzu gecerli olur.

ONEMLI: AutoTrac™ igin diger birgok 6zellik
degismemistir. Sira sensorii makineyi
yonlendirmek icin baska bir pozisyon girisidir.
Tiim izleme modlar, GPS tabanh AutoTrac™
ile ayni sekilde ayarlanir. GreenStar™ 3
2630 Ekran—Kilavuz Kullanici Kilavuzu'nu
okuyun ve anlayin.

0OUCC002,0004253 -80-07JAN15-1/1
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

AutoTrac™ RowSense™ Kilavuzlugu

No GPS Signal...

2

ZX227708

A—GS3 Diigmesi
B—Otomatik A¢ma/Kapatma
Diigmesi

C—Ayarlar Diigmesi
D—Kilavuz Diigmesi

GS3 butonu (A) aktiflestiginde onay digmesine dokunun
veya basin. AutoTrac™ RowSense™ sayfasi gosterilir.

AutoTrac™ RowSense™ calistirimadan 6nce sistem
yapilandiriimalidir. $6yle yapin:

1. Sira sensoriini devreye almak ve istenen kilavuz
modunu se¢mek igin ayarlar diugmesine (C) basin (bu
kisimdaki GreenStar Ayarlar Sayfasi'na bakiniz).

2. Istenen izleme modunu ayarlamak igin kilavuz
digmesine (D) basin (bu kisimdaki GreenStar
Kilavuz Sayfasi'na bakiniz).

3. Makine ve 6n takimi ayarlamak igin ofset digmesine
(E) basin (bu kisimdaki GreenStar Makine/Ekipman
Sayfalari'na bakiniz).

E—Kagiklik Diigmesi
F—Ariza Tani Diigmesi

Yapilandirildiginda, AutoTrac™ RowSense™
calistirilabilir. Bu kisimdaki AutoTrac™ RowSense™
Devreye Alma/Etkinlestirme/Calilstirma)'ya bakiniz.

Bir sira sensorl kalibrasyonu baglatmak ve bazi teshis
okumalarini gérintilemek igin Teshis digmesine (F)
basin ve GreenStar-Teshis Okumalari Sayfasi'na erisim
saglayin. Bu kisimdaki Sira Sensorii Kalibrasyonu'na
bakiniz.

NOT: Otomatik Agma/Kapatma diigmesi (B) AutoTrac™
RowSense™ sistemini devreye alir veya devreden
¢ikarir. Bu kisimdaki AutoTrac™ RowSense™
Devreye Alma/Etkinlegtirme/Calilstirma'ya bakiniz.

ZX227708 —UN—17DEC14

0OUCC002,0004254 -80-07JAN15-1/1

10-2

041620

PN=9




AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

GreenStar Ayarlar Sayfasi

GreanStar - Settings

Guidance Settings

JOHN DEERE

General
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Settings

~y
A

Shift Track

Curve
Settings

o el

G2 [ o

Map

Cleanup

ZX227712

Bu sayfada, sira sensoriini devreye almak ve kilavuz
modu segmek icin RowSense ayarlari digmesine (A)
basin. RowSense Ayarlar sayfasi (B) gosterilir.

® Sira sensorini devreye almak veya devreden gikarmak
icin Sistem durumu degistirme digmesine (C) basin.

ONEMLI: Sensér durumunu devrede degil
olarak degistirmeyin.

* AutoTrac™ RowSense™ etkinlestirildiginde

hangi kilavuz modunun kullanilacagini segmek

icin sistem modu digmesine (D) basin (bu

kisimdaki AutoTrac™ RowSense™ Devreye

Almal/Etkinlestirme/CGalistirma'ya bakiniz).

- Sadece 6n takim Uzerindeki sira sensoéru ile kilavuz
gerekiyorsa Manuel RowSense modunu segin
(AutoTrac™ kilavuzu yok).

- Kilavuzun 6ncelikli olarak sira sensoérini ve sira
sensori ekini tespit edemiyorsa GPS sinyalini
kullanmasi gerekiyorsa AutoTrac RowSense
modunu segin (AutoTrac™ kilavuz).

* Kabul et digmesine (E) basin.

A—RowSense Ayarlar
Diugmesi

B—RowSense Ayarlar Sayfasi

C—Sistem Durumunu
Degistirme Diigmesi

D—Sistem Modu Diigmesi
E—Kabul Diigmesi

GS3

ZX227712 —UN—25NOV14

System Status

oY Enabled

:

Sensor Offset
:

System Mode

(D)

Manual RowSense

-8

| Accept |

ZX227713

ZX227713 —UN—25NOV14
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

GreenStar Kilavuz Sayfasi

Select your
tracking mode.

For straight
track, circle
track or AB
curves, or
Adaptive curves,
select or create
a guidance
track. Guidance
tracks are
filtered by field
name.

To modify an
existing track,
select Edit
Track.

Select F to
continue.

ZX227710

A—izleme Modu
B—Yeni Parkur Diigmesi

GreenStar - Guidance

@A
i

Tracking Mode
|||HStraight Track . a
Track Name . +
7 ¢ New Track e | @ ”l"
é? ‘ J Edit
Track
il
Shifts
A Point Latitude: 49,96332927 E]
A Point Longitude: 11.51920800 @
Help = N
Heading: 20’0000 Hone  Mone .\® §
(deg) ] E— 5\"’
nN =
— e
C—Parkur Adi

D—GS3 Diigmesi

Bir parkur diizeni tanimlamak igin parkur modunu (A)

segcin, sonrasinda yeni parkur (B) ekleyin veya daha
onceden tanimlanmis bir parkur adi (C) segin. Gosterilen

talimatlar izleyin.

® Diiz Parkur siralar diiz ve yaklasik 1 m'den (3-1/4
ft) fazla farklilik géstermediginde kullaniimalidir. Duz
Parkur, ilk parkurun tim gizgilerinin izdiigimuant yapar.
Tarla goreceli olarak diizse ve 6n takim degismiyorsa,
bitisik parkurlarda sira girisine izin verdiginden diiz
parkuru kullanmaniz onerilir. Tarla AutoTrac ile
ekildiginde sira girisiyle performans artar. Ayrica
performans su yollarindaki sira disme periyodu
sirasinda da artar.
Duz Parkurdayken GPS ¢izgisi otomatik olarak yeniden
merkezlenir. Bu, GPS parkurunun misir siralariyla
dizgun sekilde hizalanmasini saglar. Bu 6zellik
uyarlanabilir kavislerde kullanilamaz.

Uyarlanabilir Doniigler tim tarlalarda kullanilabilir
ama tarlada ilerlerken yol degistiginde, yonde 6nemli
degisiklik oldugunda ya da kavis U seklinde oldugunda
kullaniimasi 6zellikle 6nerilir. Kavisli Parkur Kaydi
ACIK olmalidir. Bu ilk gegisi olusturur ve diiz gizgi
uzatmalarinin gerceklesmesine izin verir.
Uyarlanabilir Donusler yalnizca bitisik gegise yoneltilir
ancak farkl kavis sekillerini kullanma avantajina sahiptir
bdylece tarlada olasi tahmini sira hatalar birikmez.

Uyarlanabilir Dénuslerin tarlada siklikla parkur degisikligi
olmasi durumda kullaniimasi énerilir. Uyarlanabilir
Kavisler yalnizca bir sonraki parkura yoneltilir.

* AB Donisler tarla boyunca sirekli bir donus olan
durumda kullaniimasi énerilir. Bu, bitisik parkurlarda
sira girigine izin verir. Tarla AutoTrac™ ile ekilirse
performans artirilir. AB Dénlsgleri de sira disme
periyodunda performansi artirir.

AB Kavisleri tarlada paralel hatlar olarak kavisli parkur
yonlendirme avantajina sahiptir ama kavis sekli her

gegciste aynidir.

AB Dondslerinde GPS donlsu otomatik olarak yeniden
ortalanir. Bu, GPS parkurunun misir siralariyla diizgiin
sekilde hizalanmasini saglar. Bu 6zellik uyarlanabilir
kavislerde kullanilamaz.

Dairesel Parkur kullanimi merkez pivot bolgeye tohum

ekildiginde oOnerilir.

Hasat yapilacak siralar daireler icindeyse Dairesel
Parkur kullaniimalidir. Bu, sira sensoriine uygulamak
icin GPS doénusunden girise izin verir.

AutoTrac™ RowSense™ sayfasina geri donmek icin GS3

digmesine (D) basin.

0OUCC002,000425D -80-07JAN15-1/1

10-4

041620

PN=11



AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

GreenStar Makine/Ekipman Sayfalari

Select or create | GreenStar - Implement (i‘\l 2 F
your implement
type, model and "“_"""'.“_”.“ .Type‘. _— ]J - m—
namse. Row Independent Y Previou
Select F to ' : ' '
continue. Implement Model
-
O -
Implement Name
SPFH Implement 360 &
©71=
E
(2, )
Help 8
None None &l
—1 %l
A E)
== S
ZX227711 N
A—Ekipman Tipi C—Ekipman Adi
B—Ekipman Modeli D—Sonraki Diigmesi
1. Makineye bagli olan ekipman tipini (A), modelini (B) Ekipman ofsetlerini girmek icin sonraki digmesine (D)
ve adini (C) (tabla) girin. basin.
NOT: Ekipman tipi otomatik olarak Siradan
Bagimsiz olarak ayarlanir.
Devami arka sayfada 0OUCC002,000425E -80-07JAN15-1/3
10-5 041620
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

Enter implement | GreenStar - Implement

offsets.

1= Implement Offsets

Connection/pivot 1
point to first
working point of 0,00 m) 2
the implement
£ 1,10

()

2 = Working
length of the
implement

3 = Lateral
implement offset

4 =
Connection/pivot
point to the
control point
(center of fixed
wheel on most
implements)

0,00 |wm

39

Help
5=

EEEL ]

2. Ekranda acgiklanan sekilde ekipman ofsetlerini girin: - 4—Baglanti/pivot noktasindan kontrol noktasina
- 1—Baglanti/pivot noktasindan ekipmanin ilk (birgok ekipmanin sabit tekerleklerinin merkezi).
¢alisma noktasina. Makine ofsetlerini girmek igin sonraki digmesine (A)
- 2—Ekipmanin ¢alisma uzunlugu. basin.
- 3—Yanal ekipman ofseti.

ZX227714 —UN—25NOV14

ZX227714

A—Sonraki Diigmesi

Devami arka sayfada 0OUCC002,000425E -80-07JAN15-2/3
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

Enter-machine GreenStar - Machine

offsets.

Machine Offsets

1 = Lateral
receiver offset

2 = Receiver to
fixed axle 1,20 |('“]

2

3 = Fixed axle to [
1

|

1

implement
connection point
or pivot point

Enter Receiver 1 0,000 |m
Height and
ForefAft Offset if
an ATU is
present.
Select F to

1 ] 50 |[m] Ax | e
Continue

Return to Default Q GS3
Settings Ere 5
None None <LD‘|‘
- ] %l
AL
q §
ZX227715 N
3. Ekranda agiklanan sekilde makine ofsetlerini girin: - 3—Sabit dingilden ekipman baglanti noktasina
- 1—Yanal alici ofseti. veya pivot noktasina.
- 2—Sabit aks ile alici arasi.
0OUCC002,000425E -80-07JAN15-3/3
10-7 041620

PN=14




AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

AutoTrac™ RowSense™ Devreye
Almal/Etkinlestirme/Galistirma

Sistemi devreye almak igin asagidaki kosullar
saglanmalidir:

* AutoTrac™ RowSense™ kontrol Unitesi (SSU)
algilanmig olmalidir.

® Parkur izleme ayarlandi.

* izleme, ON (ACIK) konumda olmalidir.

* SSU, normal galisma modunda olmalidir.

* Ana kavrama devrede.

* AutoTrac™ sistemini devreye almak veya devreden
¢ikarmak igin Otomatik ag/kapat butonuna (A) basin.

Sistem DEVREYE SOKULDUKTAN sonra, gudim
yardimi istendiginde, sistemin statist stricU tarafindan
elle ETKIN konuma degistirilmelidir.

Sistemi etkinlestirmek icin asagidaki kosullar
saglanmalidir:

* Yol guvenlik modu dugmesi arazi modunda

* Tabla devrede.

® Aracin ileri suris hizi saatte 0,5 km'den (0,3 mph) ya
da aracin geri suris hizi saatte 10 km'den (6,0 mph)
dusuk olmaldir.

e {leri siirlis hizi 22 km/h (13,2 mph) altinda olmalidir.

® Eder hiz saatte 10 km/saat'in (6,0 mph) altindaysa,
makinenin yonu istenen parkurla 80° agi icinde olmalidir.

* Eger hiz saatte 10 km'nin (6,0 mph) Ustiindeyse,
makinenin yonu istenen parkurla 45° agi icinde olmalidir.

* Parkur digi hatasi, parkur araliginin %40" dahilinde
olmalidir.

* Operator koltukta oturuyor.

ADiKKAT: AutoTrac etkinken, parkur sonunda
direksiyon sorumlulugu ve g¢arpigsmalardan
kaginma sorumlulugu siiriiciiye aittir.

ADiKKAT: Sistem otomatik olarak silaj makinesinin
direksiyon sistemine etki edecektir. Yaralanmalari
onlemek igin kalibrasyon oncesinde civarda

kimse bulunmadigini teyit edin.

ADiKKAT: Bir karayoluna ¢ikmadan énce her

zaman AutoTrac™ RowSense™ sistemini
kapatin (devreden ¢ikarin). Bir yolda nakliye
sirasinda AutoTrac™ RowSense™ sistemini
acmaya (etkinlestirmeye) calismayin.

Sistemi etkinlestirmek icin ¢ok fonksiyonlu koldaki
AutoTrac digmesine (B) basin. Bu varsayilan sira
kilavuzu modunda yardimh direksiyonu baglatir (bkz
GreenStar Ayarlar Sayfasi).

AutoTrac™ RowSense™ durum pastasini kontrol edin
(C). Durum pastasi (C) AutoTrac™ RowSense ™'nin
bulundugu agamay gdsterir.

=

'
gl

ZX227718
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ZX227716

A—Otomatik A¢ma/Kapatma
Diigmesi
B—AutoTrac Diigmesi

Devami arka sayfada

C—AutoTrac™ RowSense™
Durum Grafigi

0OUCC002,0004269 -80-15JAN15-1/4
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

* Asama 1—Takili (pastanin 1/4'i)—AutoTrac™ kontrol | .
A . A Asama 3—Devrede (pastanin 3/4'i)—Otomatik
Unitesi (SSU) ve kullanim i¢in gereken diger tim Acma/Kapatma digmesine basildi ve “Direksiyon Agik”
donanim takilr. P .
goruntilendi.

* Asama 2—Yapilandirildi (pastanin 2/4'ti))—Gegerli

AutoTrac™ Aktivasyonu, izleme Modu belirlendi ve * Asama 4—Etkin (*A” ile paTsNtIanT 4/4'4)—Cok
gecerli bir Parkur 0 ayarlandi. AutoTrac™ Aktivasyonu fonksiyonlu koldaki AutoTrac . dUQ”?.eS'”e .b.as'ld' ve
icin dogru StarFire™ sinyal seviyesi segili. Arag AutoTrac™ RowSense™ makineyi yonlendiriyor.
kosullari kargilaniyor.
Devami arka sayfada 0OUCC002,0004269 -80-15JAN15-2/4
1 0-9 041620
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

e

Settings

AutoTrac™ RowSense™ ile ¢alisirken sira sensorinin
kullanildigini gosteren bir simge (A) goruntilenir. Her
simge (1, 2, 3 ve 4) o anda makinede gerceklesen
islemleri belirtir.

Makineyi sira sensoéru kontrol ettiginde kilavuz durumu
simgesi (A) asagidaki sekilde beyazdan renkli (yesil)
hareketli duruma gecer:

1. Sistem Kuruldu (Gri Arkaplan)

2. Sistem Aktif, hem sira sensorti hem de GPS ile
calisiyor (Yesil Arka Plan)

3. Kayip GPS, yalnizca sira sensori verisiyle galisiyor
(Sari Arka Plan)

4. Kayip Sira Sensorii Sinyali , yalnizca GPS ile
calisiyor (Turuncu Arka Plan)

NOT: Simge durumu 3 veya 4 ile ¢aligirken kilavuz
dogrulugu azalir.

) R
D
5

Sira sensord, bir sira pozisyonu buldugu anda makineyi
yonlendirir. Operatér AutoTrac™ RowSense™ simgesinin
(A) yesile donmesi ve hareket gOostermesi ile sira
sensorinin makineyi yonlendirdigini anlar.

ik parkur ayarlandiktan sonra (bir AB gizgisi ya da

ilk kaydedilen Donuslu Parkur Gegisi) ve AutoTrac™
RowSense™ devreye almak icin Otomatik Acma/Kapatma
digmesine basildiginda, makine parkur boslugunun
yarisindayken ve siralara kabul edilebilir bir agidayken
AutoTrac digmesine basilabilir. Sira sensoériinde bir
faaliyet oldugu anda sira sens6ri makineyi yonlendirir.

ZX227709 —UN—17DEC14

Burun Doniisi Yapilmasi: Burun donisleri, GPS tabanli
AutoTrac™ ile ayni sekilde yapilir. Operator, izlemek
istedigi parkuru hizalar. AutoTrac digmesine basiimasi
AutoTrac™ RowSense™'nin kilavuz rotaya gitmesine
neden olur. Sira sensOru siranin konumunu algilar ve izler.
Uyarlanabilir Kavisler, Dairesel Parkur ve AB Kavislerinin
¢izgi uzatmasi 6zelligi bitisik parkur izdisimunu burunlara
uzatmak igin kullanilabilir.

Sira Kilavuzu Ofsetini Ayarlama

ZX227719 —UN—25NOV14

Gererkise, eger sapma olursa makineyi parkura getirmek
icin kontrol géstergesini (B) kullanin (parkur ayart).

Kontrol géstergesi (B) sira kilavuz sisteminin ayni ekin A—Kilavuz Durumu Simgesi  2— Sistem Aktif Simgesi
e . - . B—Sira Kilavuzu Ofset Kontrol 3— GPS Kayip Simgesi

sirasl |9er_|smdek| taraflardan birine hareke_t etm_esm_e Diigmesi 4— Kayip Sira Sensbrii Sinyali

|mKan verir. BL_J ofset ayari ara siralarin bigilmesine |mkgn 1— Sistem Kuruldu Simgesi Simgesi

verir makine bir yokusta galisiyorsa yan kaymalari telafi

eder. Kontrol kadranini (B) sola veya saga dondirun.

NOT: Daha fazla bilgi icin GreenStar™ 3 2630
Ekrani—Kilavuz ve GreenStar™ 3 2630
Ekrani—Temel Uygulamalar Kullanici EI
Kitaplarina bakin.

Devami arka sayfada 0OUCC002,0004269 -80-15JAN15-3/4
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

AutoTrac™ RowSense™'nin Devre Digi1 Birakiimasi

ADiKKAT: Bir karayoluna ¢ikmadan énce her
zaman AutoTrac™ RowSense™ sistemini kapatin
(devreden cikarin). AutoTrac™'i KILAVUZ
GORUNUMU sekmesi ile devreden gikarmak
icin SUR KAPALI goriintiilenene kadar SUR
AC/KAPAT diigmesini (A) degistirin.

AutoTrac™ RowSense™ sistemi ETKIN DEGIL durumuna
asagidaki yontemlerle getirilebilir:

* AutoTrac™ sistemini devreye almak veya devreden
cikarmak icin Otomatik ag/kapat digmesine (A) basin.

¢ Direksiyon simidini 30 dereceden fazla dénduriin.

* Ana kavramayi ayirin.

* Yol glivenlik modu diigmesini yol moduna alin.

® Surds hizini 30 saniyeden uzun bir sure 0,5 km/h (0,3
mph) altina dusurin.

e {leri siirlis hizini 15 km/h (9,3 mph) (izerine ¢ikarin.

* Geri calisma gerceklestirin.

® Operatorin yedi saniyeden uzun slre yerinde
oturmamasi.

4
AUTO | |‘| |

On/Off ||Guidance

™% ]

A—Otomatik A¢ma/Kapatma
Diigmesi

ZX227717 —UN—25NOV14

ZX227717

® Parkur numarasi degistirildi.

0OUCC002,0004269 -80-15JAN15-4/4

10-11

041620

PN=18




AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

Sira Sensorii Kalibrasyonu

GreenStar - Diagnostic Readings

(B)
-

_JoHN DEERE System Mode Manual RowSense

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes
Available

AutoTrac License SF2
Row Offset ---
Primary Steering Source -

Left Sansor Voltage 0,6

©/.Right Sensor Voltage 0,6

/® GS3
Calibrate Sensor
v Hone Hone <
: '-I:@ 3
~y Calibration Status Successful Q
C KFEEL] ;
2
|
ZX227728 %
ONEMLI: Sira sensorii mastarlari durus
durdurmalarina karsi takilmali ve
pozisyonlanmalidir.
DIKKAT: Ciddi yaralanma veya oliimleri
engellemek igin motoru kapatin, park frenini 2
cekin ve sira sensoriinii temizlemeden 3
once anahtari gikarin. ;
=}
ONEMLI: Her iki sensériin (D) durus pozisyonunu gL
(oklara bakin) engelleyecek sira sensorii §
alanlarinda materyal birikimi olmadigindan ZX227729 S|
emin olun.
Uygun OImaya..n..ka“brasyonu enge.!lemek A—Ariza Tani Diigmesi D—Sensor Mastari
icin sira sensorii kalibre edilirken 6zellikle B—Gériiniim E—Kalibrasyon Diigmesi
sensor yakininin temizligine maksimum 6zen C—Sol/Sag Sensor Gerilimi
gosterilmelidir (yanhis kalibrasyon degerleri).
Sira sensc")ru__ni]n degistiriimesi durumunda bir kalibrasyon 3 arinim (B) agllir listesinden RowSense opsiyonunu
gereklidir. Soyle yapin: secin.
1. Sira sensoru algilayicilarinin yere temas etmemesini = . PR
saglamak icin 6n takimi kaldirin. Makine hareket 4. Sol ve sag gercek sensoru voltaji degerini okuyun (C).
etmemelidir. 5. Sensorin durus gerilimlerini kalibre edin. Sensor
durus gerilimlerini AutoTrac™ RowSense™ (SBBC)
2. AutoTrac™ RovySenseTM ana sayfasinda, . kumanda biriminde saklamak icin kalibrasyon
GreenStar-Teshis Okumalari sayfasina ulagsmak igin digmesine (E) basin
Teshis dugmesine (A) basin. ’
Devami arka sayfada 0OUCC002,000426A -80-15JAN15-1/2
10-1 2 041620
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AutoTrac™ RowSense™'i Calistirma

6. Sol ve sag sensor durus gerilim degerinin (C) 0 volt
degerine mumkin oldugunca yakin oldugunu teyit
kontrol edin.
0OUCCO002,000426A -80-15JAN15-2/2
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Servis ve Bakim ‘

Sira Sensoriiniin Temizlenmesi

ADiKKAT: Ciddi yaralanma veya oliimleri
engellemek igin motoru kapatin, park frenini
cekin ve sira sensoriinii temizlemeden

once anahtan ¢ikarin. 2
o
G <
Sira sensori, temizligin gerekip gerekmedigini gérmek .y 7
icin her giin kontrol edilmelidir. < %l
Ek olarak sensorde fazla malzeme birikmesini engellemek e S
icin ekin bolicl ucunun yuksekligini kontrol edin ve é
gerekirse ayarlayin. ZX1043903 N
Sensorde malzeme birikmisse bu, serbestce hareket
etmeyi onler ve performansi etkiler. Sira sensoérini Sensé tarl I Imad best
temizlemek igin sensordeki ve her iki yanda da Kkiri henskort mt?_s:.azjarlnln 9“9;9 eme olmadan serbesice
temizleyin (oklara bakin). arexet etliginden emin ofun.
0OUCC002,000426B -80-15JAN15-1/1
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John Deere Servisi Isinizin Devamhhgini Saglar ‘

John Deere Yedek Parga Servisi

istediginiz parganin dogru sekilde ve en kisa zamanda
elinize gegmesi igin orijinal John Deere yedek pargalarini

kapsayan stokumuz ile. ==

Yedek par¢a depomuz kapsamli ve diizenlidir. ==..".
3
2
7
S
<
5

-7

ise Gore Avadanlik

Gerekli avadanlik ve test cihazlarina sahip servisimiz

arizalarinizi en kisa zamanda giderecektir.. Bdylece

zamandan ve paradan tasarruf etmis olacaksiniz.
g
g
1
e
|
5
11

Egitimli Servis Elemanlari

Egitim John Deere'nin igidir.

Personelimiz dizenli olarak sunulan kurslarda egitiimekte,

bakimini ve onarimini 6grenmektedir.

Sonug? 2
S

Guvenebileceginiz bir tecriube! g
2
=)
o
7
n

e wv v .o JNOO-1

Cabuk servis

Hedefimiz, istediginiz zaman istediginiz yere zamaninda
ve cabuk servis yapmaktir.

Duruma gore yerinde ya da atdlyemizde gerekli onarimlari
yapariz. Bize gelin ve bize glvenin.

JOHN DEERE SERVIS USTUNLUGU: Ne zaman bize
gerek duyarsaniz, biz yaninizdayiz.

TS103 —UN—23AUG88
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John Deere Servisi isinizin Devamliligini Saglar
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