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Introducere

Cuvant inainte

IMPORTANT: Acest manual se aplica numai
combinelor de furaje seria 8000 echipate cu
optiunea Ghidare AutoTrac™ RowSense™.

PARTEA STANGA S| CEA DREAPTA se determiné stand
cu fata spre directia de deplasare inainte a masinii.

GARANTIA este oferitd ca parte din programul de

CITITI ACEST MANUAL cu atentie pentru a invata sa asistenta John Deere pentru clienti care utilizeaza si
operati corect sistemul. Nerespectarea instructiunilor ntretin echipamentul conform indicatiilor din acest
poate provoca leziuni corporale sau defectarea manual. Garantia pentru componentele hardware ale
echipamentelor. Acest manual gi autocolantele de sistemului GreenStar este explicata in cadrul certificatului
siguranta de pe magina dvs. pot fi disponibile si in alte de garantie pe care trebuie sa il primiti de la distribuitorul
limbi (Contactati distribuitorul John Deere pentru a efectua dumneavoastra.
0 comanda.) N . . .

Aceasta garantie va ofera siguranta ca John Deere va
ACEST MANUAL TREBUIE CONSIDERAT parte inlocui sau repara produsele proprii la care apar defecte
componenta a sistemului dvs. si trebuie sa ramana in timpul perioadei de garantie. In unele circumstante,
fmpreuna cu acesta in cazul vanzarii. John Deere ofera, de asemenea, imbunatatiri pe teren,

deseori fara costuri pentru client, chiar daca produsul nu
mai este in garantie. Dacé sistemul este utilizat incorect
sau modificat in vederea unei mariri a performantelor fata
de specificatiile initiale din fabricatie, garantia devine nula
si pot fi refuzate imbunatatirile pe teren.

DIMENSIUNILE din acest manual sunt exprimate atat
n unitati metrice, céat si in unitati specifice S.U.A.
echivalente. Utilizati numai piesele de schimb si organele
de asamblare corespunzatoare. Dispozitivele de fixare cu
specificatii exprimate Tn sistem metric sau anglo-saxon
pot necesita o cheie fixa cu dimensiuni exprimate in
sistem metric sau anglo-saxon.

OUCC002,0004255 -58-07JAN15-1/1

Marci comerciale

Listd a marcilor comerciale ce sunt mentionate in acest
Manual al operatorului.

Marci comerciale
AutoTrac™ RowSense™ Marca comerciala a Deere and Company
GreenStar™ Marca comerciala a Deere and Company
Afisaj GreenStar™ 3 2630 Marca comerciala a Deere and Company
StarFire™ Marca comerciala a Deere and Company

0OUCC002,0004261 -58-07JAN15-1/1
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Siguranta

Recunoasterea informatiilor de siguranta

Acesta este un simbol de alerta privind siguranta. Atunci
cand vedeti acest simbol pe magina dvs. sau in acest
manual, aveti Tn vedere potentialul de leziune corporala.

Urmati masurile de precautie recomandate si practicile de

utilizare in siguranta. z
i
1
]

DX,ALERT -58-29SEP98-1/1

Interpretarea indicatoarelor scrise

Un indicator scris — PERICOL, AVERTISMENT, sau

ATENTIE — este asociat unui simbol de siguranta-alarma. A PE RICO L

PERICOL identifica cele mai mare grad de risc.

Indicatoarele PERICOL si AVERTISMENT sunt amplasate

in apropierea zonelor specifice de risc. Precautiile A AVERT'SMENT b

generale sunt marcate cu indicatorul ATENTIE. ATENTIE i

identifica, de asemenea, mesajele de siguranta din acest §

manual. A ATEN'!-IE 3
o

DX,SIGNAL -58-03MAR93-1/1

Respectati instructiunile de siguranta

Cititi cu atentie toate mesajele de siguranta din acest
manual si respectati semnele de sigurantad de pe magina
dumneavoastra. Pastrati semnele de siguranta in conditii
bune. Inlocuiti semnele de siguranta lipsa sau deteriorate.
Asigurati-va ca noile componente ale echipamentelor si
piesele de schimb contin semnele de siguranta uzuale.
Semne de sigurantd de schimb sunt disponibile la
reprezentanta locala John Deere.

Pot exista informatii de siguranta suplimentare pentru
piesele si componentele provenite de la diversi furnizori
care nu sunt reproduse in acest manual al operatorului.

TS201 —UN—15APR13

Invéatati cum s& operati masina si cum sa utilizati

comenzile corespunzator. Nu permiteti nimanui sa Daca nu intelegeti orice parte din acest manual si aveti
opereze fara instructiuni. nevoie de asistenta, contactati reprezentantul John Deere
Pastrati-va magina in conditii de lucru corespunzatoare. local.
Modificarile neautorizate asupra masinii pot dauna
functionarii si/sau sigurantei si pot afecta durata de
functionare a maginii.
DX,READ -58-16JUN09-1/1
05-1 041620
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Siguranta

Manipularea componentelor electronice si a
suporturilor acestora in siguranta

Caderea in timpul instalarii sau demontarii componentelor
electronice montate pe echipament poate cauza vatamari
grave. Folositi o scara sau o platforma pentru a ajunge
usor la fiecare loc de montare. Folositi puncte de sprijin
solide pentru maini si pentru picioare. Nu instalati sau
demontati componentele Tn conditii de umezeala sau
inghet.

Daca instalati sau servisati o statie de baza RTK pe un turn
sau alta structura nalta, apelati la un alpinist autorizat.

Daca instalati sau servisati un catarg al unui receptor
de pozitionare globala utilizat pe un utilaj, folositi tehnici
de ridicare potrivite gi purtati echipament de protectie
corespunzator. Catargul este greu si poate fi dificil de
manipulat. Sunt necesare doua persoane cand locurile

TS249 —UN—23AUG88

de montare nu sunt accesibile de pe sol sau de pe o
platforma de servisare.

DX,WW,RECEIVER -58-24AUG10-1/1

Utilizati displayul electronic in mod
corespunzator

Afisajele electronice sunt dispozitive secundare destinate
sa ajute operatorul la efectuarea lucrarilor pe teren, sa
sporeasca nivelul de confort si sa furnizeze divertisment.
Afigajele pot oferi o gama larga de functionalitati, se
utilizeaza in numeroase aplicatii ale sistemelor maginilor
si pot fi utilizate cu alte dispozitive secundare, cum ar fi
dispozitive electronice portabile.

Un dispozitiv secundar este orice dispozitiv care nu este
necesar pentru utilizarea masinii in scopul sau principal.
Operatorul este intotdeauna responsabil pentru utilizarea
si controlul maginii Tn siguranta.

Pentru a preveni accidentele in timpul utilizarii masinii:

* Pozitionati afisajul conform instructiunilor de instalare.
Asigurati dispozitivul intr-o pozitie in care acesta sa
nu obstructioneze campul vizual al soferului si sa nu
impiedice actionarea comenzilor masinii.

* Nu lasati afisajul sa va distraga atentia. Pastrati-va
vigilenta. Acordati atentie maginii si mediului
fnconjurator.

* Nu modificati setarile si nu accesati functii pentru care
este necesara utilizarea indelungata a comenzilor
afigajului in timpul deplasarii masinii. Opriti masina
intr-un loc sigur si puneti-o Tn pozitia de parcare nainte
de a incerca astfel de operatiuni.

* Nu reglati niciodata volumul la un nivel atat de ridicat
incat sa nu mai auziti traficul exterior si vehiculele de
urgenta.

Pentru a sustine utilizarea n siguranta, anumite functii ale
afigajelor pot fi dezactivate, cu exceptia situatiilor in care
deplasarea masinii este restrictionata si/sau a fost pusa in
pozitia de parcare. Anularea acestei functii de siguranta
poate reprezenta o incalcare a legii aplicabile si poate
duce la pagube, accidente grave sau moarte.

Utilizati functionalitatea disponibila a afigajului cand
puteti face aceasta in conditii de siguranta si conform
instructiunilor furnizate. Respectati intotdeauna regulile
de conducere in sigurantd, legile si regulamentele de
circulatie nationale sau locale cand utilizati orice dispozitiv
secundar.

0OUCC002,000426C -58-15JAN15-1/1
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Siguranta

Utilizarea in siguranta a sistemelor de ghidare

Nu folositi sistemul AutoTrac pe drumuri publice.

¢ Opriti (dezactivati) sistemul AutoTrac™ intotdeauna
inainte de a intra pe un drum public.

* Nu incercati s porniti (activati) sistemul AutoTrac™ Tn
timpul deplasarii in regim rutier.

Sistemul AutoTrac™ este destinat sa asiste operatorul in
efectuarea mai eficienta a lucrarilor in camp. Operatorul
este intotdeauna responsabil pentru traiectoria masginii.
Pentru a preveni riscul de accidentare a operatorului si a
celor din jur:

* Ramaneti vigilent si acordati atentie mediului sau
locatiei de lucru.

* Ori de cate ori este necesar, preluati controlul volanului
pentru a evita pericolele din teren, persoanele din jur,
echipamentele sau alte obstacole din zona.

* Opriti functionarea in cazul in care vizibilitatea redusa
va poate afecta capacitatea de a conduce echipamentul
sau de a identifica persoanele sau obstacolele aflate
pe traseul acestuia.

0OUCC002,0004252 -58-07JAN15-1/1

Cititi Manualul cu instructiuni

inainte de a incerca s utilizati AutoTrac™, cititi

in intregime Manualul cu instructiuni, pentru a
intelege componentele si procedurile necesare pentru
utilizarea sigura si adecvata.

Manualul cu instructiuni se adreseaza aplicatiilor din
sistemele de ghidare AutoTrac™.

OUCC002,0004251 -58-07JAN15-1/1

Utilizati centura de siguranta corect

Evitati vatamarile grave sau decesul prin strivire la
rasturnare.

Aceasta magina este echipata cu o structura de protectie
la rasturnare (ROPS). UTILIZATI centura de siguranta
cand operati cu ROPS.

¢ Tineti inchizatorul si trageti centura de siguranté peste
corp.

¢ Introduceti inchizatorul in catarama. Agteptati sa auziti
un clic.

* Trageti de Tnchizatorul centurii pentru a va asigura ca
centura este prinsa bine.

¢ Asezati comod centura peste solduri.

Tnlocuiti complet centura de siguranta daca elementele
de fixare, cataramele, cureaua sau retractorul prezinta
semne de deteriorare.

Verificati centura de siguranta si componentele de montare
cel putin odaté pe an. Cautati semne de deteriorare a

TS1729 —UN—24MAY13

componentelor sau a centurii, precum taieturi, desirari,
uzura extrema sau neobisnuitd, decolorare sau abraziune.
Inlocuiti doar cu piese de schimb care sunt aprobate
pentru magina dumneavoastra. Contactati reprezentantul
John Deere.

DX,ROPS1 -58-22AUG13-1/1
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Prezentare generala

ATENTIE: Nu utilizati sistemul AutoTrac™
RowSense™ pe drumuri. Inchideti (dezactivati)
intotdeauna sistemul AutoTrac™ RowSense™
inainte de a intra pe un drum. Nu incercati sa
porniti (activati) sistemul AutoTrac™ RowSense™
in timpul transportului pe drum.

Cénd sistemul este activat raméneti atent la
mediul inconjuréator. Luati controlul directiei
cand este necesar sa evitati pericole din camp,
persoane, echipament sau alte obstacole.
Incetati operarea daca sunt conditii slabe de
vizibilitate care va afecteaza posibilitatea de a
opera si vira masina in siguranta.

IMPORTANT: Sistemul AutoTrac™ RowSense™ este
destinat sa asiste operatorul in efectuarea mai
eficienta a lucrarilor pe camp. Operatorul este
responsabil intotdeauna de directia de deplasare
a masinii si trebuie sa fie in continuare atent
la mediul inconjurator in timp ce opereaza
masina. Opriti operarea cand conditiile slabe de
vizibilitate va impiedica sa identificati oamenii
sau obstacolele din calea masinii.

Operati magina intotdeauna de pe scaunul
operatorului. Folositi intotdeauna centura
de siguranta.

AutoTrac™ RowSense™ cuprinde urmatoarele
componente

* AutoTrac™ integrat instalat si activat la masina,
cu software cu upgrade AutoTrac™ RowSense™
programat in unitatea sistemului de directie (SSU).

* Activarea AutoTrac™ RowSense™ SF1 sau SF2

* Row Sensor montat la echipamentul rotativ de recoltare
aprobat (contactati reprezentantul John Deere local)

* Receptor StarFire™ cu activarea SF1, SF2 sau RTK

AutoTrac™ RowSense™ functioneaza cu toate modelele
de urmarire existente si cu majoritatea modelelor standard
de recoltare.

ZX1043902 —UN—30APR10

ZX1043902

Senzorul AutoTrac™ RowSense™

AutoTrac™ functioneaza in urmatoarele moduri:

® Curbe adaptive
* Curbe AB

* Urma circulara
® si cale dreapta

AutoTrac™ RowSense™ este o amplificare la AutoTrac™
integrat pe afisajul GreenStar™ 3 2630. Senzorul de rand
montati pe punctul randului din mijloc detecteaza cocenii
de porumb pentru a sti unde este randul. Semnalele
furnizate de senzorul de rand sunt integrate cu semnalele
AutoTrac™ existente pentru a ajuta la pastrarea maginii
pe randuri. Cand nu exista niciun semnal de la senzorul
de rand (de exemplu. cand conduceti printr-un canal) se
aplica ghidarea normala prin GPS.

IMPORTANT: Majoritatea celorlalte caracteristici ale
AutoTrac™ raméan neschimbate. Senzorul de
randuri este un alt element ajutator pentru virarea
masinii. Toate modurile de urmarire sunt setate
in acelasi fel cum sunt cu AutoTrac™ bazat pe
GPS. Cititi si intelegeti manualul de utilizare
pentru Ecranul GreenStar™ 3 2630 — Ghidare.

0OUCC002,0004253 -58-07JAN15-1/1
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Ghidarea AutoTrac™ RowSense™

2

ZX227708

C—Butonul Setari
D—Butonul Ghidare

A—Butonul GS3
B—Butonul Auto On/Off
(Pornire/Oprire automata)

Atingeti sau apasati butonul de confirmare cand este
evidentiat butonul GS3 (A). Apare pagina AutoTrac™
RowSense™.

fnainte de utilizarea AutoTrac™ RowSense™, sistemul
trebuie sa fie configurat. Procedati astfel:

1. Apasati butonul pentru setari (C) pentru a activa
senzorul de randuri si selectati modul de ghidare dorit
(consultati Pagina Setari GreenStar, din aceasta
sectiune).

2. Apaésati butonul pentru ghidare (D) pentru a configura
modul de urmarire dorit (consultati Pagina Ghidare
GreenStar, din aceasta sectiune).

3. Apasati butonul pentru decalaj (E) pentru a configura
masina si hederul (consultati Paginile Magina/Unealta
GreenStar, din aceasta sectiune).

E—Butonul Decalaj
F— Butonul Diagnosticare

Odata configurat, AutoTrac™ RowSense™ poate
fi utilizat. Consultati Pornirea/Activarea/Utilizarea
AutoTrac™ RowSense™, din aceasta sectiune.

Pentru a initia op calibrare a senzorului de randuri

si pentru a vizualiza anumite valori de diagnosticare,
apasati butonul Diagnosticare (F) si accesati pagina
Valori de diagnosticare GreenStar. Consultati Calibrarea
senzorului de randuri, din aceasta sectiune.

NOTA: Butonul AUTO On/Off (Pornire/Oprire
AUTOMATA) (B) activeaza sau dezactiveazéa
sistemul AutoTrac™ RowSense™. Consultati
Pornirea/Activarea/Utilizarea AutoTrac™
RowSense™, din aceasta sectiune.

0OUCC002,0004254 -58-07JAN15-1/1
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Pagina Setari GreenStar

GreanStar - Settings

a Guidance Settings

JOHN DEERE

General
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Settings

~y
A

Shift Track

Curve
Settings

o el

G2 [ o

ZX227712

De la aceasta pagina, apasati butonul pentru setarile
RowSense (A) pentru a porni senzorul de randuri

si selectati modul de ghidare. Apare pagina Setari
RowSense (B).

* Pentru a activa sau dezactiva senzorul de randuri,
apasati butonul Comutare stare sistem (C).

IMPORTANT: Nu comutati starea senzorului
pe dezactivare.

* Apasati butonul pentru modul sistemului (D)

pentru a selecta modul de ghidare care trebuie

utilizat cand AutoTrac™ RowSense™ este activat

(consultati Pornirea/Activarea/Utilizarea AutoTrac™

RowSense™, din aceasta sectiune).

- Selectati modul RowSense manual numai daca este
necesara ghidarea cu ajutorul senzorului de randuri
de pe heder (fara ghidare AutoTrac™).

- Selectati modul AutoTrac RowSense daca in timpul
ghidari trebuie sa fie utilizat prioritar senzorul de
randuri si semnalul GPS (ghidare AutoTrac™) daca
senzorul de randuri nu detecteaza recolta.

* Apasai butonul de acceptare (E).

A—Butonul Setari RowSense D—Butonul Mod sistem
B—Pagina Setari RowSense E—Butonul Acceptare
C—Butonul Comutare stare

sistem

Map Cleanup
GS3
O m— ED

ZX227712 —UN—25NOV14

System Status
G Enabled

:

Sensor Offset
:

System Mode

(D)

Manual RowSense

-8

| Accept |

ZX227713

ZX227713 —UN—25NOV14

0OUCC002,000425C -58-07JAN15-1/1
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Pagina Ghidare GreenStar

Select your GreenStar - Guidance (A)
tracking mode. Tracking Mode T
For straight ||| ‘ ‘ Straight Track ¢
track, circle
track or AB
CURIRE. bt Track Name +
Adaptive curves, 7 Y New Track e | ”‘"
select or create r b | Edit
a guidance T
track. Guidance
tracks are
filtered by field
names Track
To modify an I*
existing track, 1
select Edit ”l”
SEACk Shifts
Salect F to A Point Latitude: 49,96332927 E
continue.
A Point Longitude: 114.51920800
Help ‘\@ z
Heading: 20’0000 MHone MNone g
(deg) ] E— Kli
| DR I
=E= |
= 2
N
ZX227710 R

A—Mod urmarire
B—Butonul Urma de ghidare
noua

C—Nume urma de ghidare

Pentru a defini o urma de ghidare, selectati modul de
urmarire (A), apoi adaugati noua cale (B) sau selectati
numele unei cai deja definite (C). Urmati instructiunile
afisate.

* Modul Cale dreapta trebuie utilizat atunci cand
randurile sunt drepte si nu prezinta variatii mai mari
de aproximativ 1 m (3-1/4 ft). Modul Urma dreapta
proiecteaza toate liniile dincolo de prima cale.
In cazul in care campul este relativ drept si traiectoria
nu se modifica, este recomandata utilizarea caii drepte,
deoarece aceasta permite introducerea randurilor pe
caile adiacente. Performanta cu introducerea randurilor
este imbunatatita cAnd cdmpul este plantat cu AutoTrac.
perioadelor de reducere a randurilor in canale.
In modul Cale dreapta, linia GPS-ului se recentreaza
automat. Astfel, se asigura alinierea corespunzatoare
a caii GPS-ului cu randurile de porumb. Aceasta
caracteristica nu este disponibila in cazul curbelor
adaptive.

Curbele adaptivepot fi utilizate pe toate terenurile, dar
sunt recomandate in special atunci cand traseul se
modifica in timpul deplasarii pe teren, cap-compasul se
modifica semnificativ sau curbele sunt in forma literei U.
Inregistrarea urmariri curbei trebuie sa fie ACTIVATA.

Continuare pe pagina urméatoare

D—Butonul GS3

Astfel se stabileste prima cursa si se permit extensiile
in linie dreapta.

Curbele adaptive sunt proiectate numai pe cai
adiacente, insa prezinta avantajul manevrarii pe diferite
forme de curbe, iar potentialele erori de rand nu mai
apar pe camp.

Utilizarea curbelor adaptive este recomandata cand
frecventa caii se modifica pe cdmp. Curbele adaptive
sunt proiectate numai la urmatoarea cale.

Utilizarea curbelor AB este recomandata atunci cand
intregul cdmp este acoperit de o curba continua.
Aceasta permite introducerea randurilor pe caile
adiacente. Performanta este imbunatatita daca campul
este plantat cu AutoTrac™. Curbele AB prezinta,
perioadelor de reducere a randurilor.

Curbele AB prezinta avantajul oferit de proiectarea unor
urme curbe pe teren, ca linii paralele care au aceeasi
curbura la fiecare cursa a vehiculului.

Cand este activat modul Curbe AB, curba prin GPS este
centrata din nou automat. Astfel, se asigura alinierea
corespunzatoare a caii GPS-ului cu randurile de
porumb. Aceasta caracteristica nu este disponibila
in cazul curbelor adaptive.

OUCC002,000425D -58-07JAN15-1/2
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

¢ Utilizarea modului Urma cerc este recomandata atunci
cand recolta este plantata pe un teren ce poate fi
acoperit de cercuri concentrice.
Daca randurile care trebuie recoltate sunt dispuse in
cercuri, trebuie utilizat modul Urma cerc. Aceasta
permite aplicarea intrarii de la curbura prin GPS la
senzorul de randuri.

Apasati butonul GS3 (D) pentru a reveni la pagina
AutoTrac™ RowSense™.

0OUCC002,000425D -58-07JAN15-2/2

Paginile Masina/Instrument GreenStar

Select or create | CreenStar - Implement (R\l 2 F
your implement
type, model and Emplem_ent lves ]J — G
nams. Row Independent 4 Previous
Select F to ' ' ' :
continue. Implement Model
-
O =
Implement Name
SPFH Implement 360 a
©7~
.
Help §
MNone None g|
(| — &
[ [ *58) ;
=) 3
ZX22771 N

C—Nume instrument
D—Butonul Inainte

A—Tip instrument
B—Model instrument

1. Introduceti tipul (A), modelul (B) si numele (C) (heder)
uneltei care este atasata la masina.

NOTA: Tipul uneltei este setat automat la
Independent de rand.

Continuare pe pagina urmatoare

Apasati butonul Next (Urmator) (D) pentru a introduce
decalajele uneltei.

0OUCC002,000425E -58-07JAN15-1/3
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Enter implement
offsets.

1=
Connection/pivot
point to first
working point of
the implement

2 = Working
length of the
implement

3 = Lateral
implement offset

4 =
Connection/pivot
point to the
control point
(center of fixed
wheel on most
implements)

ZX227714

A—Butonul inainte

GreenStar - Implement

1

0,00

mj

Implement Offsets

1,10 |m

| 16
3
Ie
|

0,00

()

5@

2. Introduceti decalajele uneltei conform descrierii de pe

ecran:

- 1—Punctul de conexiune/pivotare la primul punct
de lucru al uneltei.

- 2—Lungimea de lucru a uneltei.

- 3—Decalajul lateral al uneltei.

Continuare

EEEL ]

ZX227714 —UN—25NOV14

- 4—Punctul de conexiune/pivotare la punctul de
comanda (roti centrate sau fixe ale majoritatii

uneltelor).

Apésati butonul Next (Urmator) (A)pentru a introduce

decalajele masginii.

pe pagina urmatoare

0OUCC002,000425E -58-07JAN15-2/3
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Enter-machine GreenStar - Machine

offsets.

Machine Offsets
1 = Lateral
receiver offset

2 = Receiver to
fixed axle 1,20 |('“]

2
3 = Fixed axle to [

1

|

1

implement
connection point
or pivot point

Enter Receiver 1 0,000 |m
Height and
ForefAft Offset if
an ATU is
present.

Select F to 1,50 |[m) Axle
Continue F]
Return to Default Q
Settings |

S
Help §
None None <Lr>‘|‘
-l ] %l
h [t
== 3
ZX227715 S|
3. Introduceti decalajele masinii conform descrierii de - 2—Receptor la punte fixa.
pe ecran: - 3—Punte fixa la punctul de conexiune sau la
- 1—Decalajul lateral al receptorului. punctul de pivotare al uneltei.

0OUCCO002,000425E -58-07JAN15-3/3
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Pornireal/activareal/utilizarea sistemului
AutoTrac™ RowSense™

Pentru a valida sistemul, trebuie Tndeplinite conditiile
urmatoare:

* Unitatea de control AutoTrac™ RowSense™ (SSU) a
fost detectata.

* Urmarirea este activa si a fost configurata.

* Urmérirea este ACTIVATA.

* SSU se afla intr-un mod de functionare normal.

* Ambreiajul principal este cuplat.

* Apasati butonul AUTO On/Off (Pornire/Oprire
AUTOMATA) (A) pentru a comuta intre
activarea/dezactivarea AutoTrac™.

Dupa ce sistemul a fost VALIDAT, operatorul trebuie sa
comute manual sistemul in starea ACTIV in cazul in care
este doritd asistenta la directie.

Pentru a activa sistemul, trebuie indeplinite conditiile
urmétoare:

* Butonul Mod de siguranta pe drum este ih modul pentru
camp

* Hederul este cuplat.

* Viteza de deplasare inainte mai mare de 0,5 km/h (0.3
mph) sau viteza de deplasare inapoi este mai mica de
10 km/h (6.0 mph).

* Viteza de deplasare nainte mai mica de 22 km/h (13.2
mph).

* Traiectoria maginii la 80° fatd de traseul dorit daca
viteza este mai mica de 10 km/h (6.0 mph).

¢ Traiectoria masinii la 45° fata de traseul dorit daca
viteza este mai mare de 10 km/h (6.0 mph).

* Eroarea de deviere de la cale nu depaseste 40% din
spatierea cailor.

* Operatorul asezat.

AATEN]’IE: Cét timp sistemul AutoTrac este

activ, operatorul este responsabil pentru
directionarea vehiculului la capatul caii si
pentru evitarea coliziunilor.

AATEN]’IE: Sistemul va actiona automat asupra
sistemului de directie al combinei de furaje.
Pentru a evita accidentele, asigurati-va ca
nu exista persoane in apropierea masinii
inainte de calibrare.

AATEN]’IE: inchideti (dezactivati) intotdeauna

sistemul AutoTrac™ RowSense™ inainte de
a intra pe un drum. Nu incercati sa porniti
(activati) sistemul AutoTrac™ RowSense™ in
timpul transportului pe drum.

Apasati butonul AutoTrac (B) de pe maneta
multifunctional& pentru a activa sistemul. Aceasta initiaza
directia asistata din modul implicit de ghidare pe rand
(consultati Pagina Setari GreenStar).

=
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ZX227716

A—Butonul Auto On/Off
(Pornire/Oprire automata)
B—Butonul AutoTrac

Continuare pe pagina urméatoare

C—Diagrama de stare a
AutoTrac™ RowSense™

OUCC002,0004269 -58-15JAN15-1/4
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

semnal StarFire™ corect pentru activarea AutoTrac™.

i di ™ ™
Consultati diagrama de stare a AutoTrac™ RowSense Sunt indeplinite conditiile pentru vehicul,

(C). Diagrama de stare (C) indica etapa in care se afla

™ ™
AutoTrac™ RowSense™, * Etapa 3—Activat (3/4 din diagrama)—Butonul AUTO

* Etapa 1—Instalat (1/4 din diagrama)—Unitatea de On/Off (Pornire/Oprire AUTOMATA) a fost apasat si se
control AutoTrac™ (SSU) si toate celelalte organe de afigeaza “Steer On” (Directie activata).

asamblare necesare pentru utilizare sunt instalate.
* Etapa 4—Activat (4/4 din diagrama cu “A”)—Butonul

* Etapa 2—Configurat (2/4 din diagrama)—Activare AutoTrac™ de pe maneta multifunctionala a fost apasat
AutoTrac™ valida, modul de urmarire a fost stabilita si si AutoTrac™ RowSense™ vireaza masina.
a fost stabilitd o Cale 0 valida. Este selectat nivelul de
Continuare pe pagina urmatoare OUCC002,0004269 -58-15JAN15-2/4
1 0-9 041620

PN=16




Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Cand se utilizeaza AutoTrac™ RowSense™, apare o 7,
pictograma (A), indicand faptul c& senzorul de randuri 2ettings
este disponibil. Fiecare pictograma (1, 2, 3 si 4) indica ce
se intdmpla cu masina la momentul respectiv.

Pictograma cu starea ghidarii (A) se schimba din alba
in colorata (verde) si animata cand senzorul de randuri
controleaza masina, dupa cum urmeaza:

1. Sistem instalat (fundal gri)

2. Sistem activ, actioneaza atat cu senzorul de randuri,
cat si cu GPS (fundal verde)

3. GPS pierdut, actioneazad numai cu datele de la
senzorul de randuri (fundal galben)

4. Semnal pierdut de la senzorul de randuri,
actioneaza numai cu GPS (fundal portocaliu)

NOTA: Precizia ghidarii este redusé cand se actioneazé
cu starea 3 sau 4 a pictogramei.

Senzorul de randuri ghideaza masina de fiecare data
cand poate determina o pozitie de rand. Operatorul
este instiintat de faptul ca senzorul de randuri ghideaza
masina, prin modificarea culorii pictogramei AutoTrac™
RowSense™ (A) in verde si datorita deplasarii lente.

Odata ce a fost setata calea initiala (o linie AB sau o cursa
pe o cale in curba inregistrata anterior) si este apasat
butonul AUTO On/Off (Pornire/Oprire AUTOMATA) pentru
activarea AutoTrac™ RowSense™, butonul AutoTrac
poate fi apasat cand masina se afla la jumatatea spatierii
caii si la un unghi acceptabil fatd de randuri. Senzorul
de randuri ghideaza masina imediat de acesta sesizeaza
activitate.

ZX227709 —UN—17DEC14

efectuarea unei intoarceri la capat de rand: Intoarcerile
la capat de rand se realizeaza la fel ca si cu AutoTrac™
pe baza de GPS. Operatorul aliniaza masina cu calea pe
care doreste sa conduca masina. Prin apasarea butonului
AutoTrac, AutoTrac™ RowSense™ este determinat sa
actioneze pe calea de ghidare. Senzorul de randuri
detecteaza pozitia rAndului si o urmeaza. Caracteristica
de extindere a liniei in cazul curbelor adaptive, cailor in
cerc si curbelor AB poate fi utilizata pentru extinderea
proiectiei caii adiacente la capete de randuri.

ZX227719 —UN—25NOV14

Reglati decalajul ghidarii pe rand A—Pictograma Stare ghidare =~ 2— Pictograma Sistem activ
. o . B—Butonul rotativ de controlal 3— Pictograma Semnal GPS
Daca este necesar, utilizati butonul rotativ de control (B) decalajului ghidarii pe rand pierdut

pentru a aduce masian inapoi pe traseu in cazul abaterii 1—Pictograma Sistem instalat 4—:ictggaam_a _Ser:ntal senzor
(reglare cale). e randuri pierdu

Butonul rotativ de comanda (B) permite sistemului

de ghidare pe rand sa miste magina in oricare parte NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati manualele

in cadrul aceluiasi rand din lan. Aceasta reglare a de utilizare pentru Ecranul GreenStar™ 3 2630
decalajului permite recoltarea randurilor intermediare GreenStar™—Ghidare si ecranul GreenStar™

si compenseaza alunecarea laterald daca masina este 3 2630 — Aplicatii de baza.
actionata Tn panta. Invartiti butonul rotativ de control (B) ’
catre stanga sau dreapta.
Continuare pe pagina urméatoare OUCC002,0004269 -58-15JAN15-3/4
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Dezactivarea sistemului AutoTrac™ RowSense™

AATEN'[IE: inchideti (dezactivati) intotdeauna

sistemul AutoTrac™ RowSense™ inainte de a
intra pe un drum. Pentru a dezactiva AutoTrac™
din fila VIZUALIZARE GHIDARE, comutati butonul
(A) DIRECTIE PORNIT/OPRIT pana cand este
afigat mesajul DIRECTIE OPRITA.

AT

Sistemul AutoTrac™ RowSense™ poate fi facut INACTIV
prin metodele urmatoare:

ZX227717 —UN—25NOV14

On/Off ||Guidance
I\ @
Settings Ma
* Apasati butonul Auto On/Off (Pornire/Oprire automata) ZX227717 F]<1;=;f> |
(A) pentru a comuta intre activarea/dezactivarea
sistemului AutoTrac™.
¢ Rotiti volanul cu mai mult de 30 de grade. A—Butonul Auto On/Off
¢ Decuplati ambreiajul principal. (Pornire/Oprire automata)
¢ Aduceti butonul modului de sigurantd pe drum in modul
pentru drum. - N .
* Reduceti viteza la sol la sub 0,5 km/h (0.3 mph) pentru  * Gonduceti in mers inapoi.
mai mult de 30 secunde. . Oper?tor neasgzat t|r_np de peste $ap@e secunde.
* Mariti viteza de deplasare nainte la peste 15 km/h (9.3  * Numarul urmei de ghidare este modificat.
mph).

0OUCC002,0004269 -58-15JAN15-4/4
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Utilizarea AutoTrac™ RowSense™

Calibrarea senzorului de randuri

GreenStar - Diagnostic Readings

(B)
-

_JoHN DEERE System Mode Manual RowSense

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes
Available

AutoTrac License SF2
Row Offset ---
Primary Steering Source -

Left Sansor Voltage 0,6

©/.Right Sensor Voltage 0,6

Calibrate Sensor ./®
v Hone Hone
-l
Calibration Status Successful @

B

ZX227728 —UN—17DEC14

ZX227728

IMPORTANT: Palpatorii pentru senzorii de rand trebuie
instalati si pozitionati pe opritoarele de repaus.

AATEN'[IE: Pentru a evita vatamarea grava

sau decesul, opriti motorul, actionati frana
de parcare si scoateti cheia inainte de a
curadta senzorul de randuri.

IMPORTANT: Asigurati-va ca in zonele senzorului
de rand nu s-a acumulat niciun material care
ar putea impiedica ambii palpatori (D) sa fie
in pozitia lor de repaus (vezi sagetile). ZX227729

ZX227729 —UN—15JAN15

Aveti grija sa se pastreze o curatenie desavarsita
cand se calibreaza senzorul de rand, mai

A s . L A—Butonul Diagnosticare D—Palpator senzor
ales langa senzor pentru a evita calibrarea B—Vizualizare E—Butonul Calibrare
necorespunzatoare (valori de calibrare gresite). C—Tensiune senzor
stangal/dreapta
In cazul in care senzorul de randuri a fost inlocuit, este
necesara efectuarea unei calibrari. Procedati astfel:
4. Cititi valoarea actuala a tensiunii senzorului din stanga

1. Ridicati hederul pentru a va asigura ca palpatoarele
senzorilor de rand nu atinge pamantul. Masina nu
trebuie sa se deplaseze. 5. Calibrati tensiunile de repaus ale senzorilor. Apé&sati

butonul Calibrare (E) pentru a stoca tensiunile

senzorului in repaus in unitatea de control AutoTrac™

RowSense™ (SBBC).

6. Verificati daca valoarea (C) a tensiunii in repaus a
senzorului din stanga si dreapta este de 0 V.

si dreapta (C).

2. Pe pagina principala AutoTrac™ RowSense™,
apasati butonul Diagnosticare (A) pentru a accesa
pagina GreenStar-Valori de diagnosticare.

3. Selectati RowSense in lista verticala Vizualizare (B).

Continuare pe pagina urméatoare OUCC002,000426A -58-15JAN15-1/2
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Service si intretinere

Curatarea senzorului de randuri

AATEN'[IE: Pentru a evita vatamarea grava

sau decesul, opriti motorul, actionati frana
de parcare si scoateti cheia inainte de a
curata senzorul de randuri.

Senzorul de randuri trebuie verificat zilnic pentru a se
determina daca trebuie curatat.

De asemenea, daca este necesar, verificati si reglati
inaltimea varfului divizorului pentru recoltare pentru a
evita acumularea excesiva de material pe senzor.

Daca se acumuleaza material recoltat pe senzor, acesta ar
putea preveni migcarea libera si poate afecta performanta.
Pentru a curata senzorul de rénduri, indepartati resturile
de pe senzor si din zona inconjuratoare din ambele parti
(vedeti sagetile).

ZX1043903

ZX1043903 —UN—30APR10

Asigurati-va ca palpatorii senzorilor se migca liber, fara

obstacole.

0OUCC002,000426B -58-15JAN15-1/1
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Service-ul John Deere va mentine in forma ‘

Piesele de rezerva John Deere

Va ajutdm sa reduceti timpul de intrerupere punandu-va
rapid la dispozitie piese de schimb originale John Deere.

De aceea mentinem un inventar larg si variat - pentru a fi
mereu cu un pas inaintea nevoilor d-voastra.

TS100 —UN—23AUG88

DX,IBC,A -58-04JUN90-1/1

Sculele corecte

Sculele de precizie si echipamentul de testare permit
Departamentului nostru de intretinere sa identifice si sa
elimine rapid defectiunile... pentru a economisi timpul si
banii dumneavoastra.

Tehnicienii bine instruiti
Cursurile nu lipsesc niciodata tehnicienilor nogtri
intretinere de la John Deere.

Cursuri de pregatire sunt sustinute regulat pentru a
fi siguri ca personalul nostru cunoaste echipamentul
d-voastra si cum sa-| intretina.

Rezultatul?

Experienta pe care puteti conta intotdeauna!

TS102 —UN—23AUG88

DX,IBC,C -58-04JUN90-1/1

Servisarea prompta

Scopul nostru e asigurarea unei ingrijiri prompte, eficiente
atunci cand o doriti i unde o doriti.

Putem face reparatii la d-voastra sau la noi, in functie de
imprejurari: consultati-ne, bizuiti-va pe noi.

SUPERIORITATEA SERVISARII JOHN DEERE: Vom fi
prin preajma cand aveti nevoie de noi.

TS103 —UN—23AUG88

DX,IBC,D -58-04JUN90-1/1
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Service-ul John Deere vd mentine in forma
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Service-ul John Deere vd mentine in forma
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Service-ul John Deere vd mentine in forma
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Service-ul John Deere vd mentine in forma
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