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SVARBU: Si instrukcija taikoma tik 8000 serijos siloso
kombainams su jrengta papildoma valdymo
sistema "AutoTrac™ RowSense™",

Kad iSmoktuméte tinkamai naudoti sistema, atidZiai
PERSKAITYKITE SIA INSTRUKCIJA. Jei to neatliksite,
galite susizeisti arba sugadinti jranga. Sjvadova ir ant
masinos tvirtinamus saugos Zenklus galima gauti ir
kitomis kalbomis. (Norédami uzsisakyti, kreipkités j "John
Deere" pardavéja.)

SI INSTRUKCIJA LAIKOMA neatsiejama sistemos dalimi
ir sistemg parduodant turi bati perduodama naujajam
savininkui.

Sioje instrukcijoje MATAVIMO VIENETAI pateikti pagal
metrine sistema ir pagal JAV naudojamg maty sistema.
Naudokite tik tinkamas atsargines ir tvirtinimo detales.

Dirbant su metrinés ir colinés maty sistemos tvirtinimo

detalémis gali prireikti specialaus metrinés arba colinés
maty sistemos verZliarakdio.

DESINIOJI IR KAIRIOJI PUSES nustatomos Zidirint
masinos judéjimo pirmyn kryptimi.

GARANTIJA yra "John Deere" klienty, kurie dirba su
isigyta jranga ir prizidri jg pagal instrukcijas, paramos
programos dalis. "GreenStar" aparatinés jrangos
garantiniai jsipareigojimai iSdéstyti garantijos sertifikate,
kurj turéjote gauti iS pardavimo atstovo.

Si garantija uztikrina, kad garantijos galiojimo laikotarpiu
John Deere pakeis detales su defektais. Kai kuriomis
aplinkybémis, daznai be papildomo mokescio, ir
pasibaigus garantijos laikotarpiui "John Deere" suteikia
galimybe pasinaudoti technologiju patobulinimais.
Garantija netenka galios ir technologijy patobulinimo
arba modifikuojama neatsizvelgiant | gamyklos techninius
reikalavimus.

0OUCC002,0004255 -26-07JAN15-1/1

Prekiy zenklai

Prekiy Zenkly, minimy Siame operatoriaus vadove,
sgrasas.

Prekiy zenklai

"AutoTrac™ RowSense™"

Deere and Company prekés Zenklas

"GreenStar™" Deere and Company prekés Zenklas
"GreenStar™ 3 2630" ekranas Deere and Company prekés zenklas
"StarFire™" Deere and Company prekés Zenklas

0OUCC002,0004261 -26-07JAN15-1/1
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Sauga

Saugos informacijos pranesimy atpazinimas

Tai yra priminimo apie saugg simbolis. Kai ant savo
masinos arba instrukcijoje pamatysite §j Zenklg, bukite
budrls, nes galite susizeisti.

Laikykites pateikty nurodymy ir saugaus darbo patarimuy.

§
1
2
DX,ALERT -26-29SEP98-1/1
ISsiaiskinkite jspéjamujy zodziy reikSmes
Ispéjamieji Zodziai — PAVOJUS, ATSARGIAI arba
DEMESIO — papildo jspé&jamuosius zenklus. Zodis A PAVOJ US
PAVOJUS nurodo didZiausius pavojus.
|spéjamieji Zenklai su uzrasu PAVOJUS arba ATSARGIAI
tvirtinami prie tam tikry pavojingy viety. Bendros 2
atsargumo priemonés yra iSvardytos po saugos zenklais A ATSA RGIAI i
su uzraSu DEMESIO. Zenklas su uzraSu DEMESIO 8|
atkreipia démesj ir j Sioje instrukcijoje apraSytus saugos - <
nurodymus. A DEMESIO O%
»
-

DX,SIGNAL -26-03MAR93-1/1

Laikykités saugos instrukcijy

Atidziai perskaitykite visg saugos informacijg Sioje
instrukcijoje ir ant masinos saugos zenkly. PriziGrékite
saugos Zenklus, kad jie baty tinkami vartoti. Pakeiskite
trikstamus ar sugadintus saugos Zenklus naujais.
Patikrinkite, ar naujy jrenginiy komponentai ir atsarginés
dalys su saugos Zenklais. Atsarginius saugos Zenklus
galite jsigyti pas oficialy John Deere atstova.

IS tiekéjy gali bati gauta papildoma saugos informacija
uzdéta ant detaliy ir komponenty, kurios néra Sioje
eksploatacijos instrukcijoje.

TS201 —UN—15APR13

ISmokite tinkamai dirbti masina ir tinkamai naudoti
jos valdymo sistemas. Neleiskite maSina dirbti
neapmokytiems asmenims. Jei nesuprantate kurios nors instrukcijos dalies ir jums

Masina visada turi biti geros darbinés baklés. Neteisét reikia pagalbos, susisiekite su oficialiu John Deere atstovu.

masinos pakeitimai gali daryti neigiama jtakg jos darbui
ir/ar saugai bei pakenkti eksploatacijos trukmei.

DX,READ -26-16JUN09-1/1
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Sauga

Atsargiai elkités su elektronikos
komponentais ir laikikliais

Krisdami montuojant ar iSimant ant jrenginiy sumontuotus
elektronikos komponentus, galite sunkiai susiZeisti.

Kad lengvai pasiektuméte montavimo vieta, naudokités
kopéciomis ar platforma. Naudokite tvirtas ir patikimas
kojy atramas ir rankenas. Nemontuokite ar neiSimkite
komponenty, kai drégna ar Salta.

Jei montuojate ar atliekate RTK bazinés stoties priezilirg
ant boksto ar auksto statinio, naudokite sertifikuotas
nages.

Jei montuodami ar atlikdami globalinés padéties
nustatymo sist. imtuvo priezilrg ant jrenginio naudojate
stiebg, pasinaudokite tinkama kélimo technika ir dévékite
tinkamas apsaugos priemones. Stiebas sunkus ir jj

gali bati nepatogu priziaréti. Reikia dviejy Zmoniy, kai

TS249 —UN—23AUG88

nuo zemés arba nuo darbo aikStelés sunku pasiekti
montavimo vietas.

DX, WW,RECEIVER -26-24AUG10-1/1

Tinkamas elektroninio monitoriaus
naudojimas

Elektroniniai ekranai yra papildomi prietaisai, padedantys
operatoriui atlikti lauko darbus, gerinantys komfortiSkuma
ir teikiantys pramogy. Ekranuose gali bati jdiegtos
jvairiausios funkcijos, jie naudojami daugelyje jvairiy
masiny sistemy ir gali bati naudojami su kitais papildomais
prietaisais, pavyzdziui, neSiojamaisiais elektroniniais
prietaisais.

Papildomas jrenginys yra bet koks jrenginys, kurio
veikla nebdtinai skirta pagrindiniam masinos naudojimui.
Uz saugy masinos darbg ir valdymg visada atsako
operatorius.

Kad dirbdami masina nesusiZeistuméte, paisykite toliau
pateikiamy nurodymuy.

* Pagal jrengimo instrukcijoje pateiktus nurodymus
nustatykite ekrano padétj. Pasirtpinkite, kad prietaisas
baty jtvirtintas ir vairuotojui neuzstoty vaizdo bei
netrukdyty naudotis masinos valdymo jtaisais.

* Ziarékite, kad monitorius neatitraukty jasy démesio.
Bakite budrds. Stebékite masing ir aplinka.

* Masinai judant nekeiskite nustatymy ir nesinaudokite
jokiomis funkcijomis, kurioms veikiant reikia ilgesnj
laikg naudotis ekrano valdikliais. Pries atlikdami tokius
veiksmus sustabdykite masing saugioje vietoje ir
jjunkite stovéjimo pavara.

¢ Jokiu budu nenustatykite tokio garso lygio, kad
negalétumete girdeti aplinkinio eismo ir avariniy tarnyby
masiny.

Kad darbas bdty saugesnis, kai kurios ekrany funkcijos
gali bati iSjungtos ir jomis galima naudotis tik apribojus
masinos judeéjimag ir (arba) jjungus stovéjimo pavarg. Sig
saugos ypatybe atjungti gali bati draudziama jstatymy, ta
padarius gali bati sugadinta jranga, sunkiai suzeisti arba
netgi zGti Zmonés.

Ekrano funkcijomis naudokités tik tada, jeigu yra
galimybé tai daryti saugiai ir laikantis pateikty nurodymu.
Naudodami bet kokj pagalbinj prietaisg batinai laikykités
saugaus vairavimo taisykliy ir eismo taisykliy.

0OUCC002,000426C -26-15JAN15-1/1

Saugiai naudokite valdymo sistemas

Vaziuodami keliais, nenaudokite AutoTrac sistemos.

¢ Visuomet iSjunkite (iSaktyvinkite ir iSjunkite) AutoTrac™
sistemag pries jvaziuodami j kelia.

* Nebandykite jjungti (aktyvinti) AutoTrac™ sistemos
vaZiuodami keliu.

AutoTrac™ sistema skirta padéti operatoriui efektyviau
atlikti lauko darbus. Operatorius yra visada atsakingas
uz masinos marsrutg. Kad iSvengtuméte operatoriaus ir
pasaliniy asmeny suZalojimo,

¢ bikite budrus ir stebékite supancig aplinka.

* Norédami laukuose aplenkti kliGtis, paSalinius asmenis
arba kokig nors jranga, tinkamai reaguokite ir valdykite
vaira.

¢ Jei blogos matomumo salygos susilpnina jlsy gebg
valdyti masinag, pamatyti Zmones ar kliatis masinos
kelyje, nutraukite darba.

0OUCC002,0004252 -26-07JAN15-1/1
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Sauga

Perskaitykite valdymo vadova

Pries pradédami naudoti AutoTrac™ perskaitykite
visg valdymo vadova, kad zinotuméte, kaip veikia
komponentai ir kokiy veiksmy imtis, kad masina
galétuméte naudotis saugiai ir tinkamai.

Valdymo vadovas yra skirtas AutoTrac™ valdymo
sistemoms.

0OUCC002,0004251 -26-07JAN15-1/1

Tinkamai naudokités saugos dirzu
Verc€iantis saugokités sunkiy suzalojimy ar zaties.

Si masina jrengta su saugandéia nuo apvirtimo konstrukcija
(ROPS). Kai dirbate su ROPS, NAUDOKITE saugos dirza.

* L aikykite fiksatoriy ir traukite saugos dirzg skersai kino.

* |statykite fiksatoriy | sagtj. Turite iSgirsti spragteléjima.

* Patraukite saugos dirzo fiksatoriy, kad jsitikintuméte,
jog dirzas saugiai uzsegtas.

¢ [tempkite saugos dirza skersai kluby.

TS1729 —UN—24MAY13

Jei dirzo tvirtinimo sistema ar atskiros jos dalys
susidévéjusios ar sugadintos, pakeiskite visg dirzo
mechanizma.

nepazeistas, ar ne per daug susidévéjes. Keiskite
detales tik josy masinai skirtomis atsarginémis detalémis.
Kreipkités j John Deere jgaliotajj atstova.

Ne reciau kaip kartg per metus tikrinkite saugos dirza ir jo

tvirtinimo detales. Patikrinkite, ar dirZzo mechanizmas néra

atsileides, ar dirzas nejtrikes, nejsitempes, nenublukes,
DX,ROPS1 -26-22AUG13-1/1
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Apzvalga

A[SPEJIMAS: Nenaudokite AutoTrac™

RowSense™ sistemos keliuose. Visuomet
iSjunkite (iSjunkite) AutoTrac™ RowSense™
sistema prieS jvaziuodami j kelia. Nebandykite
jjungti (aktyvinti) AutoTrac™ RowSense™
sistemos vaziuodami keliu.

Kai sistema yra suaktyvinta, bukite budras
ir stebékite supancia aplinkag. Norédami
laukuose aplenkti kliatis, pasalinius asmenis
arba kokia nors jranga, tinkamai reaguokite
ir valdykite prietaisus. Nutraukite darba,

jei blogas matomumas pablogina galimybe
saugiai dirbti ir vairuoti masina.

SVARBU: AutoTrac™ RowSense™ sistema skirta
padéti operatoriui efektyviau atlikti lauko darbus.
Operatorius visada atsakingas uz masinos
marsrutg ir darbo su masina metu privalo stebéti
supancia aplinkg. Nustokite dirbti, jeigu prastos
matomumo salygos kenkia jusy gebéjimui
atpazinti zmones arba kliatis masinos kelyje.

Masing visada valdykite budami operatoriaus
sédynéje. Visuomet segékite saugos dirza.

AutoTrac™ RowSense™ sudaro toliau nurodyti
komponentai

* Masinoje jrengtas ir suaktyvintas integruotasis
AutoTrac™ su atnaujinta AutoTrac™ RowSense™
programines jranga, kuri suprogramuota naudojimui su
vairavimo sistemos bloku (SSU).

* AutoTrac™ RowSense™ SF1 arba SF2 aktyvinimas

¢ Eilés jutiklis, montuojamas prie patvirtinto rotacinio
rinktuvo (kreipkités | John Deere prekybos atstova)

e StarFire™ imtuvo su SF1, SF2 arba RTK aktyvinimas

AutoTrac™ RowSense™ veikia su visais galimais
trasavimo iSdéstymais ir daugeliu standartiniy pjovimo
iSdéstymuy.

ZX1043902 —UN—30APR10

ZX1043902

AutoTrac™ RowSense™ jutiklis

AutoTrac™ dirba Siais rezimais:

® Pritaikomos kreivés
* AB kreives

* Apskrita trasa

¢ ir Straight Track

AutoTrac™ RowSense™ yra GreenStar™ 3 2630 ekrane
integruoto AutoTrac™ patobulinimas. Eilés jutiklis,
montuojamas prie vidurinio eilés tasko, aptinka kukurdzy
stiebus, kad baty galima nustatyti, kur yra eilé. Eilés
jutiklio tiekiami signalai susiejami su esamais AutoTrac™
signalais, kad masina buty iSlaikoma eilése. Kai is eiliy
jutikiy néra signalo (pvz., vaziuojant per vandens takus),
naudojamas jprastas GPS signalas.

SVARBU: Daugelis kity "AutoTrac™" charakteristiky
lieka nepakitusios. Eilés jutiklis tiesiog
pateikia dar vieng padéties jvestj masinos
vairavimo sistemai. Visi trasavimo rezimai yra
nustatyti tokiu pat bidu, kaip GPS paremtame
"AutoTrac™". Perskaitykite ir jsisgmoninkite
GreenStar™ 3 2630 ekrano rodmenis —
valdymo operatoriaus vadovas.

OUCC002,0004253 -26-07JAN15-1/1
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

AutoTrac™ RowSense™ eiliy valdymas

No GPS Signal...

=€

= O FNkL] i
Bl ;

|

ZX227708 R

A—GS3 mygtukas C—Mygtukas "Nustatymai" E—Poslinkio mygtukas

B—Automatinio jjungimo / D—Valdymo mygtukas F—Diagnostikos mygtukas
iSjungimo mygtukas

Palieskite arba paspauskite patvirtinimo mygtuka, kai Kai sukonfigGruoi : : ™

g guruojama, galima naudotis AutoTrac
pRazyémrr?asﬂ&BS3 rlnygtukas (A). Parodomas AutoTrac™ RowSense™. Zr. Sio skyriaus dalj AutoTrac™
owsense ™ pusiapls. RowSense™ jjungimas / aktyvinimas / naudojimas.

P.”tes pradﬁ(‘.’a”t Ea”]‘}m_'s At‘!togt']?k‘?tm t'?l?’wsensevm’ Jei norite inicijuoti eilés jutiklio kalibravima ir perZidreti dalj

S|s_|:ama rfe' 1a sukontiguruoti. Atlikite toliau aprasomus diagnostiniy rodmenu, paspauskite diagnostikos mygtukg

Velksmus: (F) ir pereikite prie GreenStar diagnostikos rodmeny,

1. Paspauskite nustatymy mygtuka (C) ir jjunkite eilés puslapio. Zr. Sio skyriaus dalj Eilés jutiklio kalibravimas.
Jukt'kl.l belé)al_sgnklte‘?r‘flk|amatvi1ldymo reT|m§ (2r. Sio PASTABA: Automatinio jjungimo / i§jungimo mygtuku (B)
skyriaus dal| GreenStar nustatymy puslapis). galima jjungti arba isjungti AutoTrac™ RowSense ™

. . . sistemg. Zr. Sio skyriaus dalj AutoTrac™
2. Paspauskite valdymo mygtuka, (D) ir nustatykite RowSense™ jjungimas / aktyvinimas / naudojimas.

reikiamg sekimo rezimg (zr. Sio skyriaus dalj
GreenStar valdymo puslapis).

3. Paspauskite poslinkio mygtuka (E) ir nustatykite
masing bei pjaunamaja (zZr. Sio skyriaus dalj
GreenStar masinos / padargo puslapiai).

0OUCC002,0004254 -26-07JAN15-1/1
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

GreenStar nustatymy puslapis

GreanStar - Settings

a Guidance Settings

JOHN DEERE

General
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Settings

€2

Shift Track

Curve
Settings

o el

G2 [ o

Map Cleanup

ZX227712

Siame puslapyje paspauskite RowSense nustatymy
mygtuka (A) ir jjunkite eilés jutiklj bei pasirinkite valdymo
rezima. Parodomas RowSense nustatymy puslapis (B).

¢ Jei norite jjungti arba iSjungti eilés jutiklj, paspauskite
sistemos busenos perjungimo mygtuka (C).

SVARBU: Tik neisjunkite jutiklio.

* Paspauskite sistemos rezimo mygtuka (D) ir pasirinkite,
kuris valdymo rezimas bus naudojamas suaktyvinus
AutoTrac™ RowSense™ (zr. Sio skyriaus dalj
AutoTrac™ RowSense™ jjungimas / aktyvinimas
| naudojimas).

- Pasirinkite rezimg Rankinis RowSense, jei reikia tik
valdymo naudojant pjaunamosios eilés jutiklj (jokio
AutoTrac™ valdymo).

- Pasirinkite reZimg AutoTrac RowSense, jei valdymui
pirmiausia turi bati naudojamas eilés jutiklis, o GPS
signalas (AutoTrac™ valdymas), tik jei eilés jutiklis
neaptinka javy.

* Paspauskite patvirtinimo mygtuka (E).

A—Mygtukas "RowSense" D—Sistemos rezimo mygtukas
nustatymai” E—Mygtukas Patvirtinti
B—RowSense nustatymy
puslapis

C—Sistemos biisenos
perjungimo mygtukas

GS3

F3
=]
a
(1]
z
=]
=2
L]
ZX227712 —UN—25NOV14

System Status
G Enabled

:

Sensor Offset
:

System Mode

(D)

Manual RowSense

-8

| Accept |

ZX227713

ZX227713 —UN—25NOV14
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

GreenStar valdymo puslapis

Select your GreenStar - Guidance

tracking mode. Tracking Mode

@A
i

For straight

|||HStraigh‘t Track

.

-~
=

track, circle
track or AB
curves, or

Track Name

Adaptive curves,
select or create

7

s

‘ New Track .r’l

a guidance
track. Guidance
tracks are
filtered by field
name.

©

To modify an
existing track,
select Edit
Track.

Select F to
continue.

(deg)

A Point Latitude: 49,96332927
A Point Longitude: 11.51920800
Heading: 20,0000

il

Shifts

Q
Help

MHone Mone

-l ]

0|

=

1

ZX227710

A—Sekimo rezimas C—Trasos pavadinimas

B—Naujos trasos mygtukas

Jei norite nustatyti trasos iSdéstyma, pasirinkite sekimo
rezimag (A), tada pridékite naujq trasa (B) arba pasirinkite
jau nustatytos trasos pavadinima (C). Vykdykite ekrane
pateikiamus nurodymus.

* Straight Track naudokite, jei eilés yra tiesios ir
nenukrypsta daugiau nei mazdaug 1 m (3-1/4 ft).
Tiesios trasos rezimu visos linijos projektuojamos
pirmojo kelio atzvilgiu.

Jei laukas yra palyginti tiesus, o kursas nesikeiCia,
rekomenduojama naudoti tiesios trasos rezimag, nes
eilés galima naudoti Salia esancio tako eile. Darbo
rezultatai su eilés jvedimu pageréja, kai laukas séjamas
naudojant AutoTrac. Darbo rezultatai taip pat bina
geresni nesant eilése, kai vaziuojama vandentakiu.

Kai naudojamas Straight Track, GPS linija
sucentruojama i$ naujo automatiskai. Taip uztikrinama,
kad GPS marsrutas baty tinkamai sulygiuotas su
kukurdizy eilémis. Sios funkcijos negalima naudoti
su pritaikomomis kreivémis.

Pritaikomy kreiviy rezimg galima naudoti visuose
laukuose, taciau jis ypa¢ rekomenduojamas, jeigu
vaziuojant lauku kei€iasi marSrutas, labai keiCiasi
kursas arba vaziuojama U formos kreive. Turi bati
jjungtas lenktos trasos jraSymas. Taip nustatomas
pirmasis takas ir leidziama pratesti tiesias linijas.

Tesinys sekanciame puslapyje

D—GS3 mygtukas

Pritaikomos kreivés projektuojamos tik | Salia esancCius
takus, taciau leidZia naudoti skirtingy formy kreives, o
galimy spéjimy eiliy klaidos néra kaupiamos iki darbo
lauke pabaigos.

Pritaikomas kreives rekomenduojama naudoti, kai takas
dirbant lauke daznai keiciasi. Pritaikomy kreiviy rezimu
projektuojamas tik kitas marsrutas..

AB kreiviy rezimas rekomenduojamas lauke esant
tolygiai kreivei. Tai leidZia eilei pereiti | 8alia esancius
marsrutus. Darbo rezultatai pageréja, jei laukas yra
uzsetas naudojant AutoTrac™. AB kreivés darbo
rezultatus pagerina ir nesant eilése.

AB kreiviy rezimo pranaSumas — lenkta trasa lauke
projektuojama kaip ir lygiagrecios linijos, taciau
kiekvieno vaziavimo kreivés forma yra ta pati.
Veikiant AB kreiviy rezimui GPS kreivé i§ naujo
sucentruojama automatiskai. Taip uztikrinama, kad
GPS marsrutas baty tinkamai sulygiuotas su kukuriizy
eilémis. Sios funkcijos negalima naudoti su
pritaikomomis kreivémis.

Apskritos trasos rezimas rekomenduojamas, jeigu
javai paséti centrinés aSies lauke.

Jei eiliy derliy reikia nuimti apskritimais, turétuméte
naudoti apskritos trasos rezima. Tai leidzia GPS kreiviy
jvesti pritaikyti eilés jutikliui.

ZX227710 —UN—25NOV14
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Paspauskite GS3 mygtukg (D) ir grizkite | AutoTrac™
RowSense™ puslapj.
0OUCC002,000425D -26-07JAN15-2/2

GreenStar masinos / padargo puslapiai

Select or create | GreenStar - Implement (i‘\l 2 F
your implement
type, model and Em_plem_ent Type —_— ]J - m—
name. Row Independent Y
Select F to ' ' ' :
continue. Implement Model
360 -
@= -
Implement Name
;SPFH Implement 360 &
E
(2, g
Help §
None None &l
(| — &
h [t
== S
ZX227711 N
A—Padargo tipas C—Padargo pavadinimas D—Mygtukas Toliau
B—Padargo modelis
1. |veskite padargo tipa (A), modelj (B) ir pavadinimg (C) Paspauskite mygtukg Kitas (D) ir jveskite padargo
(antrasté), kurie nurodomi ant masinos. poslinkius.
PASTABA: Padargo tipas automatiskai nustatomas
kaip nepriklausomas nuo eilés.
Tesinys sekanciame puslapyje OUCC002,000425E -26-07JAN15-1/3
1 0-5 041620
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Enter implement
offsets.

1=
Connection/pivot
point to first
working point of
the implement

2 = Working
length of the
implement

3 = Lateral
implement offset

4 =
Connection/pivot
point to the
control point
(center of fixed
wheel on most
implements)

ZX227714

A—Mygtukas Toliau

GreenStar - Implement

1

0,00

mj

Implement Offsets

1,10 |m

0,00

()

39

Help

5@

2. |veskite padargo poslinkius, kaip nurodoma ekrane:
- 1 — prijungimo / sukimosi taskas iki pirmojo padargo

darbinio tasko.

- 2 — padargo darbinis ilgis.
- 3 — Soninis padargo poslinkis.

EEEL ]

ZX227714 —UN—25NOV14

- 4 — prijungimo / sukimosi taskas iki valdymo tasko
(daugelio padargy fiksuoty raty centras).
Paspauskite mygtukg Kitas (A) ir jveskite masinos

poslinkius.

Tesinys sekanciame puslapyje

0OUCC002,000425E -26-07JAN15-2/3

10-6
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Enter-machine GreenStar - Machine

offsets.

Machine Offsets

1 = Lateral
receiver offset

2 = Receiver to
fixed axle 1,20 |('“]

2

3 = Fixed axle to [
1

|

1

implement
connection point
or pivot point

Enter Receiver 1 0,000 |m
Height and
ForefAft Offset if
an ATU is
present.
Select F to

1 ] 50 |[m] Ax | e
Continue

Return to Default Q GS3
Settings Ere 5
None None <LD‘|‘
= %.
(=] |
q §
ZX227715 N
3. |veskite maSinos poslinkius, kaip nurodoma ekrane: - 3 — fiksuota asis iki padargo prijungimo ar sukimosi
- 1 — 8oninis imtuvo poslinkis. tasko.

- 2 —imtuvas iki fiksuotos aSies.

OUCCO002,000425E -26-07JAN15-3/3
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

AutoTrac™ RowSense™ jjungimas /
aktyvinimas / naudojimas

Kad baty galima jjungti sistema, turi bati tenkinamos toliau
iSvardytos salygos.

* Turi bati aptiktas AutoTrac™ RowSense™ valdymo
blokas (SSU).

* Sekimas nustatytas.

* Trasavimas yra [JUNGTAS.

* SSU veikia normaliu darbiniu rezimu.

* |jungta pagrindiné sankaba.

* Nuspauskite automatinio jjungimo / iSjungimo mygtuka
(A), kad jjungtumeéte / iSjungtuméte AutoTrac™ sistema.

Po sistemos ENABLED / |[JUNGIMO, operatorius rankiniu
badu turi perjungti sistemg j ACTIVE / PALEIDIMAS
rezima, kai pageidaujamas pagalbinis valdymas.

Kad bty galima aktyvinti sistema, turi bati tenkinamos
toliau ivardytos salygos.

* Kelio saugaus reZzimo mygtukas nustatytas lauko rezimu

* Pjaunamoji jjungta.

* Priekinés eigos kelio greitis yra didesnis, nei 0,5
km/h (0,3 mi/h), arba atbulinés eigos kelio greitis yra
mazesnis, nei 10 km/h (6,0 mi/h).

* Priekinés eigos kelio greitis yra mazesnis nei 22 km/h
(13,2 mi/h).

* MasSinos kursas neperzengia pageidaujamo marsruto
80° riby, jeigu greitis yra mazesnis nei 10 km/h (6,0
mi/h).

* MasSinos kursas neperzengia pageidaujamo marsruto
45° riby, jeigu greitis yra didesnis nei 10 km/h (6,0 mi/h).

* Nukrypimas nuo trasos yra ne didesnis kaip 40% trasos
plocio.

* Operatorius sédi ant sédynés.

A[SPEJIMAS: Kai AutoTrac sistema jjungta,
operatorius yra atsakingas uz vairavima
galulaukéje ir susidirimy iSvengima.

A[SPEJIMAS: Sistema automatiskai valdys

pasary smulkintuvo vairavimo sistema. Kad
iSvengtuméte suzalojimuy, pries kalibravima
patikrinkite, ar arti néra pasaliniy asmenuy.

A[SPEJIMAS; Visuomet iSjunkite (iSjunkite)

AutoTrac™ RowSense™ sistema pries
jvaziuodami j kelia. Nebandykite jjungti
(aktyvinti) AutoTrac™ RowSense™ sistemos
vaziuodami keliu.

Paspauskite AutoTrac mygtuka (B) daugiafunkcinéje
svirtyje ir suaktyvinkite sistema. Taip inicijuojamas
pagalbinis vairavimas, kai jjungtas numatytasis eiliy
valdymo rezimas (zr. GreenStar nustatymy puslapis).

Patikrinkite AutoTrac™ RowSense™ blsenos skrituling
diagrama (C). Basenos skritulingje diagramoje (C)
nurodomas etapas, kurj pasieké AutoTrac™ RowSense ™.

Settings

ZX227718

=

'
gl

iSuidance

ZX227717 —UN—25NOV14

ZX227718 —UN—25NOV14

ZX227716

A—Automatinio jjungimo /
iSjungimo mygtukas
B—AutoTrac mygtukas

Tesinys sekanciame puslapyje

ZX227716 —UN—17DEC14

C—AutoTrac™ RowSense™
bisenos skrituliné
diagrama

0OUCC002,0004269 -26-15JAN15-1/4

10-8
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

¢ 1 etapas — sumontuota (1/4 skritulinés diagramos) — .. e e
sumontuotas AutoTrac™ valdymo blokas (SSU) ir visi * 3 etapas —jjungta (3/4 skritulinés diagramos) —

kiti naudojimui reikalingi aparattros elementai paspaustas automatinio jjungimo / isjungimo mygtukas
) ir rodoma “Vairas jjungtas”.

* 2 etapas — sukonfiguruota (2/4 skritulinés

diagramos) — nustatytas galiojantis AutoTrac™ * iueE?Apf)S __ S:: katx\sltlgéaA(:tlgTsrgngt# I:: estljzlklggramos
suaktyvinimas, apibréztas trasavimo rezimas apibréztas dauaiaf kp' P irtvie | o ygtut
ir nustatyta galiojanti O trasa. Parinktas teisingas auglarunkcineje sv:MyJe Ir masm?Mvalruqama
StarFire™ signalo lygis AutoTrac™ aktyvinimui. naudojant AutoTrac™ RowSense ™.
Atitinkamos transporto priemonés salygos.
Tesinys sekanciame puslapyje OUCC002,0004269 -26-15JAN15-2/4
10-9
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Kai naudojamasi AutoTrac™ RowSense™, pasirodo 7D
piktograma (A), kuri rodo, kad sumontuotas eilés jutiklis. 2ettings
Kiekviena piktograma (1, 2, 3 ir 4) rodo, kas Siuo metu
masinoje vyksta.

Valdymo bisenos piktograma (A) pasikeicia i$ baltos |
spalvotg (zalig) animuotg forma, kai masina valdoma eilés
jutikliu:

1. Sistema sumontuota (pilkas fonas)

2. Sistema aktyvi, naudojamas ir eilés jutiklis, ir GPS
(zalias fonas)

3. Prarastas GPS signalas, naudojami tik eilés jutiklio
duomenys (geltonas fonas)

4. Prarastas eilés jutiklio signalas, naudojamas tik
GPS signalas (oranzinis fonas)

PASTABA: Valdymo tikslumas mazéje, kai rodoma
3 arba 4 busenos piktograma.

Eilés jutiklis valdo masing, kai tik juo galima nustatyti eilés
vieta. Operatorius zino, kad eilés jutiklis valdo masina,
nes rodoma AutoTrac™ RowSense™ piktograma (A)
pasikeicia j zalig ir rodo judéjima.

Kai nustatomas pradinis takas (AB linija arba pradinis
jraSytas kreivinés trasos takas), o automatinio jjungimo /
iSjungimo mygtuku jjungiama AutoTrac™ RowSense™,
AutoTrac mygtukg galima spausti, kai masina yra ties
trasos tarpo viduriu ir tinkamu kampu j eiles. Eilés jutiklis
pradeda valdyti masing, kai tik gaunamas signalas i$ eilés
jutiklio.

ZX227709 —UN—17DEC14

Apsisukimas galulaukéje: Apsisukimas galulaukéje
atliekamas taip pat kaip ir naudojant "AutoTrac™" su GPS.
Operatorius pradeda vaziuoti reikiamu taku. Paspaudus
AutoTrac mygtuka AutoTrac™ RowSense™ veda masing
valdymo taku. Eilés jutiklis tada aptinta eile ir jg seka.
Pritaikomy kreiviy, apskritos trasos ir AB kreiviy linijos
ilginimo funkcija galima naudoti norint pratesti gretimo
kelio projekcijg galulaukése.

Reguliuokite eiliy sekimo poslinkj

ZX227719 —UN—25NOV14

Prireikus pasinaudokite valdymo ratuku (B), kad maSina
sugrizty j trasqg jai nukrypus (trasos reguliavimas).

Valdymo ratukas (B) leidzia, kad eiliy valdymo sistema A_X?k':'g’;::mgﬁsenos = ﬁiiz:ggrrr::n:ktyvumo
masing ,tral_‘lktq L b_et k.u”a- pu_sgtqel pacioje Javy ell_eje', B—Eiliy valdymo poslinkio 3—Prarasto GPS rysio
Sis posI|nk|q regqllgwmgs Iel_dz_|a pjauti wduymes eiles ir valdymo ratukas piktograma
kompensuoti Soninj slydima, jeigu masina dirba ant Slaito. 1— Sistemos sumontavimo 4— Prarasto eilés jutiklio

Sukite valdymo ratukg (B) j kaitg ar deSine. piktograma signalo piktograma

PASTABA: Daugiau informacijos Zr. operatoriaus
vadovuose GreenStar™ 3 2630 ekranas —
valdymas ir GreenStar™ 3 2630 ekranas —
pagrindinés operacijos.

Tesinys sekanciame puslapyje OUCC002,0004269 -26-15JAN15-3/4
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

ISjungti AutoTrac™ RowSense™

Y
A[SPEJIMAS: Visuomet iSjunkite (iSjunkite) F% f
AutoTrac™ RowSense™ sistema pries s - AUTO ||‘”
e R . . . ™
jvaziuodami j kelig. Norédami iSjungti AutoTrac™, On/Off |[Guidancd
(A), kad jjungtumeéte / iSjungtuméte AutoTrac™ sistema.

skirtuke VALDYMO RODINYS perjunkite mygtuka : =
ISettinEs “ Map
{ <oio > |
* Pasukite vairg daugiau nei 30 laipsniy kampu.

VAIRAVIMAS |JUNGTAS / ISJUNGTAS (A), kol bus
rodoma STEER OFF (vairavimas iSjungtas).
¢ |Sjunkite pagrindine sankaba. A—Automatinio jjungimo /
* Keliy saugos rezimo mygtuka nustatykite j keliy rezima. iSjungimo mygtukas
* Sumazinkite kelio greitj iki mazesnio nei 0,5 km/h (0,3
mph) ilgiau nei 30 sekundziy.
* Padidinkite priekinés eigos kelio greitj iki didesnio, nei

15 km/h (9,3 mi/h).
* Vaziuokite atgal.

Padaryti AutoTrac™ RowSense™ sistemg NEAKTYVIA
galima Siais budais:

ZX227717 —UN—25NOV14

* Nuspauskite automatinio jjungimo / i§jungimo mygtuka ZX227717

* Operatoriaus néra ant sédynés daugiau nei septynias
sekundes.
* Pakeistas trasos numeris.

OUCC002,0004269 -26-15JAN15-4/4
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"AutoTrac™ RowSense™" naudojimas

Eilés jutiklio kalibravimas

GreenStar - Diagnostic Readings

JoHn DEERE System Mode
Row Sensors Available

RowSense Activation
Available

AutoTrac License
Row Offset

Left Sansor Voltage

©/.Ri9hf Sensor Voltage

Primary Steering Source -

/@

Manual RowSense

Yes

Yes

SF2

0.6
0.6

GS3
Calibrate Sensor Ei/@)
Hone Hone <
-:@ 3
~y Calibration Status Successful ‘,Q_
= KFEEL] g'
|
ZX227728 %
SVARBU: Eilés jutiklio liestukus reikia sumontuoti
priesais galinius ribotuvus.
A[SPEJIMAS; Kad iSvengtuméte sunkiy traumy
arba mirties, iSjunkite variklj, jjunkite stovéjimo
stabdj ir iSimkite raktelj pries valydami eiliy jutiklj. 2
<
SVARBU: |sitikinkite, kad eiliy jutikliy srityje néra j
prisikaupe jokios medziagos, kuri neleisty 3
abiem kontaktiniams davikliams (D) bati &
sustabdymo padétyje (ziarékite rodykles). 5
L P . ZX227729 N
Labiausiai reikia laikytis Svaros, kai
kalibruojamas eiliy jutiklis, ypa¢ salia jutiklio,
kad t?u.tl’l Isven.gta n.etelsm.gg k.allbrawmo A—Diagnostikos mygtukas D—Jutiklio liestukas
(neteisingy kalibravimo reikSmiy). B—Vaizdas E—Kalibravimo mygtukas
C—Kairiojo / desSiniojo jutiklio
Jei eilés jutiklis buvo pakeistas, reikia ji sukalibruoti. itampa
Atlikite toliau apraSomus veiksmus:
1. Pakelkite pjaunamaja, kad eilés jutiklio liestukai . C T
neliesty 2epgnés. nggna turi nejquéti. 4. quv() faktine kairiojo ir deSiniojo jutiklio jtampos
reikSme (C).
2. AutoTrac™ RowSense™ pagrindiniame puslapyje . R .- .
paspaskie diagnostikos mygtua (Y, kad 5 Sukalbruokde Jkdy rarybes bossros fanes,
pereituméte | GreenStar diagnostiniy rodmeny puslapj. itampa neatliekant darbo issaugotumete AutoTrac™
3. Rodinyje (B) esanciame iSskleidziamajame meniu RowSense™ (SBBC) valdymo bloke.
pasirinkite RowSense. 6. Patikrinkite, ar kairiojo ir deginiojo jutiklio jtampos
reikSmeé (C) neatliekant darbo yra artima 0 volty.
OUCC002,000426A -26-15JAN15-1/1
10-1 2 041620
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Prieziura ir techniné priezitra ‘

Eiliy jutiklio valymas

A[SPEJIMAS: Kad iSvengtuméte sunkiy traumy
arba mirties, iSjunkite variklj, jjunkite stovéjimo

stabdj ir iSimkite raktelj pries valydami eiliy jutiklj. g«—\
Kasdien reikia patikrinti ar nereikia anuvalyti eiliy jutiklio. i,
Papildomai patikrinkite ir, jeigu reikia, sureguliuokite javy '

skirtuvo galiuko aukstj, kad per daug augaly masés S
nesikaupty ant jutiklio.

ZX1043903 —UN—30APR10

Jeigu augaly maseés susikaupé ant jutiklio, ji gali trukdyti ZX1043903
laisvai judéti ir pabloginti charakteristikas. Valydami eiliy,

jutiklj, pasalinkite neSvarumus nuo jutiklio ir aplink jj

abiejose pusése (zitrékite rodykles).

Patikrinkite, ar jutiklio liestukai laisvai nekliudomi juda.

0OUCCO002,000426B -26-15JAN15-1/1
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"John Deere" techniné prieziira padés dirbti be prastovy

John Deere atsarginés dalys

Jums nereikés gaisti laiko - John Deere personalas
pasiruo$es greitai suteikti Jums pagalba.

Misy sandéliuose laikoma gausybé plataus asortimento :=-,

atsarginiy daliy. Taigi mes visada esame pasiruoSe jums ==

padéti. g
2
7
S
<

Reikalingi jrankiai

Tikslieji jrankiai ir diagnostiné jranga padeda musy

Techninio aptarnavimo departamento technikams greitai

nustatyti ir pasalinti gedimus.. Taip taupydami jasy laika

ir pinigus.
g
g
1
1

Gerai parengti technikai

John Deere klienty aptarnavimo srityje dirbantys technikai

nuolat tobulinasi ir plecia savo Zinias.

Mdsy mechanikai, lankydami nuolat rengiamus mokymo

kursus susipaZzjsta su jusy turimy masiny ir padargy

sandara bei veikimu. g

Rezultatas? §|

Taip kaupiama patirtis, kuria JUs galite pasitikéti! %|

rimere —v ~ v JJN9O-1/1

Skubios paslaugos

Mes visada pasiruo$e jums padéti - mes bisime ten ir
tada, kai jums labiausiai reikés pagalbos.

Mes galime atlikti remonta jusy pageidaujamoje vietoje
arba savo dirbtuvése, priklausomai nuo aplinkybiy;
pasitikékite mumis ir kreipkités | mus.

AUKSTO LYGIO JOHN DEERE SERVISAS: Mes bisime
Salia, kai jums masy prireiks.

TS103 —UN—23AUG88

=
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"John Deere" techniné prieZitira padés dirbti be prastovy
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"John Deere" techniné prieZitira padés dirbti be prastovy
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