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levads

PriekSvards

SVARIGI: Si lieto$anas instrukcija attiecas tikai uz
8000 sérijas lopbaribas kombainu, kas aprikots
ar AutoTrac™ RowSense™ vadibas iespéju.

Lai uzzinatu, ka pareizi rikoties ar sistému, rlpigi
IZLASIET SO LIETOSANAS INSTRUKCIJU. Neievérojot
$o prasibu, var tikt gltas traumas vai sabojats aprikojums.
ST rokasgramata un droSibas zimes uz masinas var bt
pieejamas arf citas valodas. (Lai pasutitu, sazinieties ar
John Deere izplatitaju.)

ST ROKASGRAMATA IR UZSKATAMA par sistémas
neatnemamu sastavdalu, un tai jaietilpst sistémas
pardoSanas komplekta.

MERVIENIBAS $aja rokasgramata dotas gan metriskajas,
gan ASV lietojamas mérvienibas. Lietojiet tikai pareizas
rezerves dalas un stiprinajumus. Metriskajiem un collu
stiprindjumiem var bt nepiecieSama Tpasa metriska vai
collu atslega.

LABA PUSE UN KREISA PUSE ir nosauktas, skatoties
masinas brauk3anas virziena uz prieksu.

GARANTIJA ir John Deere piedavatas tehniska atbalsta
programmas sastavdala klientiem, kuri ar iegadato
aprikojumu strada un to apkalpo, ka aprakstits Saja
rokasgramata. GreenStar aparatiiras garantijas
nosacijumi ir paskaidroti garantijas sertifikata, kas jums
jasanem no sava izplatitaja.

81 garantija apliecina, ka John Deere savus izstradajumus
aizvietos ar jauniem, ja defekti tiks atklati garantijas
perioda laika. AtseviSkos gadijumos un biezi vien bez
maksas John Deere nodroSina uzlabojumus arT tad, ja
izstradajuma garantijas laiks ir beidzies. Ja sistéma ir
lietota nepareizi vai parveidota neatbilstosi sakotné&jiem
rdpnicas uzstadijumiem, garantija tiek anuléta un lauka
uzlabojumu veikSana var tikt atteikta.

0OUCC002,0004255 -25-07JAN15-1/1

Precu zimes

Saja operatora rokasgramata izmantoto precu zimju
saraksts

Preéu zimes

AutoTrac™ RowSense™

Deere and Company precu zZime

GreenStar™ Deere and Company precu zime
GreenStar™ 3 2630 displejs Deere and Company precu zZime
StarFire™ Deere and Company precu zime

0OUCC002,0004261 -25-07JAN15-1/1
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Drosiba

levérojiet informaciju par drosibu

Sis ir bridinajuma un trauksmes simbols. Redzot $o
simbolu uz masinas vai $aja lietoSanas instrukcija, tas
nozimeé ka pastav bistamiba gt ievainojumus.

Sekojiet visiem droSibas noradijumiem, ka art visparigiem
nelaimes gadijumu novérSanas priekSrakstiem.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -25-29SEP98-1/1

Izprotiet signalvardus

Bridinajuma zimes ir papildinatas ar signalvardiem

— DANGER (briesmas), WARNING (bridindjums) un
CAUTION — (uzmanibu). Ar uzrakstu BRIESMAS tiek
apzimétas vietas vai zonas ar vislielako bistamibas
pakapi.

Bridinajuma zimes ar uzrakstu BRIESMAS vai BISTAMI
tiek novietotas specifiskas bistamas vietas. Bridinajuma
zimes ar uzrakstu UZMANIES norada uz visparigiem
uzmanibas pasakumiem. Bridinajuma zimes ar uzrakstu
UZMANIES, 8aja instrukcija pievers uzmanibu dro8ibas
noradijumiem.

A BISTAMI

A SARGIES
A UZMANIES

TS187 —25—30SEP88

DX,SIGNAL -25-03MAR93-1/1

Sekojiet drosSibas noradijumiem

Rupigi izlasiet visus 8aja instrukcija dotos drosibas
noradijumus, ka arT visas uz masinas esosas bridinajumu
zimes. Uzturiet droSibas zimes laba salasama stavoklr.
Nomainiet iztriksto$as vai sabojatas drosibas zimes.
NodroSiniet, lai jaunie aprikojumi un rezerves dalas tiktu
apgadatas ar derigam, speka eso$am bridinajuma zimém.
Bridinajuma zimju uzlimes nomainai var iegadaties pie
John Deere dileriem.

Seit var bit papildus dro$ibas informacija attiectba uz
detalam un komponentiem, kas nav izgatavoti ripnicas
un kas nav noradtti Saja lietoSanas instrukcija.

Pirms darba sdkuma iepazistieties ar masinas
apkalpoSanas panémieniem un tas vadibas iericém.
Nepielaujiet, lai masinu kads lieto bez vajadzigajam
specialajam zinaSanam.

Vienmér uzturiet masinu laba kartiba. Nepilnvarotas
izmainas masina var pasliktinat tas funkcijas un/vai darba
dro&ibu un lieto8anas ilgumu.

TS201 —UN—15APR13

Ja Jus kadas $is lietoSanas instrukcijas dalas neizprotiet
un Jums ir vajadziga palidziba, griezieties pie sava John
Deere dilera.

DX,READ -25-16JUN09-1/1
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Drosiba

Veiciet rupigu elektronisko komponentu un
savienojumu parbaudi

Veicot elektronisko iekartu un mezglu montazu un
demontazu nokriSana var radtt nopietnus ievainojumus.
Izmantojiet pacéléju vai platformu, lai atvieglotu
piekluvi montazas vietai. lzmantojiet droSu pamatni,
ienemiet stabilu stavokli un pieturieties. Nemontéjiet
un nedemontéjiet komponentes slapjos vai apledojuma
apstak|os.

Ja javeic instalacijas vai apkopes darbi RTK bazes
stacijas tornT vai citos augstu esoSos mezglos, uzticiet tos
sertificétiem augstkapégjiem.

Ja jamonté vai javeic apkopi globalas pozicionéSanas
sistémas uztvéréja tornim un iekartam, lietojiet pareizos
pacelSanas tehniskos I1dzeklus un izmantojiet paredzétos
droSibas lidzek|us. Tornis ir smags un ta apkope var but

TS249 —UN—23AUG88

apgratinata. Ja montazas vieta nav pieejama no zemes
vai apkopes platformas, montazu javeic diviem cilvékiem.

DX,WW,RECEIVER -25-24AUG10-1/1

Lietojiet elektronisko displeju pareizi

Elektroniskie displeji ir sekundaras ierices, kas
paredzétas, lai palidzétu operatoram, veicot lauka darbus,
palielinot komfortu un nodroSinot izklaidi. Displeji var
piedavat plasu funkcionalitati, tiek izmantoti dazados
masinas sistémas lietojumos, un tos var izmantot kopa
ar citam sekundaram iericém, ka pieméram, portativam
elektroniskam iericém.

Sekundara ierice ir jebkura ierice, kuras primara
izmantoSana, nav masinas vadiSana. Operators vienmér
ir atbildigs par droSu ekspluataciju un vadibu.

Lai novérstu savainojumus ekspluatéjot masinu:

* Novietojiet displeju atbilstoSi uzstadiSanas instrukcijam.
Parliecinieties, ka ierice ir nostiprinata un neaizsedz
vaditaja skatu, un netraucé masinas vadibas ierices.

* Nenovérsiet uzmanibu ar displeju. Saglabajiet modribu.
Pievérsiet uzmanibu masinai un apkartejai videi.

* Nemainiet iestatljumus vai nelietojiet funkcijas, kas
prasa ilgstoSu pievérSanos displeja vadibai kamér
masina parvietojas. Apturiet masinu droa vieta un
novietojiet stavéSanai pirms $adu darbibu veikSanas.

* Nekad neiestatit skalumu tik augstu, ka jus nevarat
dzirdét satiksmi arpusé un avarijas transportlidzek|us.

Lai veicinatu droSu ekspluataciju, dazas displeja funkcijas
var tikt atslégtas, ja vien masina kustiba ir ierobezota
un/vaiir ievietota stavvietas rezZima. Ar $o droSibas iespéju
neievéroSanu var parkapt piemérojamos tiesibu aktus un
tas var izraistt bojajumus, nopietnu traumu vai navi.

Izmantot tikai pieejamo displeja funkcionalitati, ja apstakli
|lauj to dartt dro8i un saskana ar sniegtajiem noradijumiem.
Lietojot jebkuru sekundaro ierici vienmeér ievérojiet drosas
braukSanas noteikumus, valsts vai vietéjos likumus un
satiksmes noteikumus.

0OUCC002,000426C -25-15JAN15-1/1

Drosa vadibas sistému ekspluatacija

Nelietojiet AutoTrac sistému uz autoceliem.

* Pirms uzbrauk$anas uz autocela vienmér izslédziet
(Deaktivizét un Atspégjot) “AutoTrac’™ sistému.

* Brauks$anas laika pa autoce|lu neméginiet ieslégt
(aktivizet) “AutoTrac’™ sistému.

“AutoTrac’™ sistéma ir paredzéta, lai palidzétu
operatoram efektivak veikt darbibas uz lauka. Operators
vienmer ir atbildigs par masinas brauciena trajektoriju. Lai
nesavainotu operatoru un tuvuma esosos cilvékus:

* Uzmanieties un pievérsiet uzmanibu apkartejai videi.

* Vajadzibas gadijuma parnemiet stures vadibu, lai
izvairttos no negadijumiem uz lauka, tuvuma esoSiem
cilvékiem, aprikojuma vai citiem Skérsliem.

* Partrauciet darbu, ja slikta redzamiba masinas cela
samazina jasu spéjas vadit masinu, saredzét cilvékus
vai Skéers|us.

0OUCC002,0004252 -25-07JAN15-1/1
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Drosiba

Izlasiet praktisko rokasgramatu

Pirms “AutoTrac”™ sistémas lietosanas pilniba
izlasiet praktisko rokasgramatu, lai izprastu
komponentus un procediiras, kas nepiecieSamas
drosai un pareizai Sis sistemas ekspluatacijai.

Praktiskaja rokasgramata ir aprakstitas “AutoTrac”™
vadibas sistemu lietotnes.

0OUCC002,0004251 -25-07JAN15-1/1

Pareiza drosibas jostas lietoSana

Izvairieties no naves vai ievainojumiem apgasanas
gadijuma.

81 masina ir aprikota ar pretapgasanas aizsargrami
(ROPS). LIETOJIET sédekla siksnu, kad stradajiet ar
ROPS.

* Lietojiet fiksatoru un pievelciet sédekla siksnu Skérsam
kermenim.

* |evietojiet fiksatoru turétaja. Ir jadzird klikSkis.

* Pievelciet sédek|a siksnu, nofiksgjiet un parliecinieties,
ka siksna ir pareizi nostiprinata.

* Novietojiet siksnu Skérsam gurnam.

Ja ir bojajumu pazimes nostiprinaSanas detalas, nosléga,
jostas rullt vai pasa josta, nomainiet visu jostas komplektu.

DroSibas jostu un nostiprinajuma detalas parbaudiet
vismaz vienu reizi gada. Grieziet véribu uz valigam
nostiprindjuma detalam vai jostas bojajumiem, ka

TS1729 —UN—24MAY13

pieméram, iegriezumiem, pliksnasanos, neparasti stipru
nolietojumu, iekrasojumu vai noberzumiem. Nomainiet
tikai ar jisu masinai atlautam rezerves dalam. Griezieties
pie sava John Deere dilera.

DX,ROPS1 -25-22AUG13-1/1
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Parskats

AUZMANTBU: Nelietojiet AutoTrac™ RowSense™
sistému, braucot pa autoceliem. Pirms
izbrauk$anas uz autoceliem vienmeér izslédziet
(atspéjojiet) AutoTrac™ RowSense™
sistemu. Brauk$anas laika pa autoceliem
neméginiet ieslégt (aktivizét) “AutoTrac™
RowSense”™ sistému.

Kad sistéma ir aktivizéta, saglabajiet modribu
un uzmanigi verojiet apkartni. Vajadzibas
gadijuma parnemiet stires vadibu, lai izvairitos
no negadijuma uz lauka, apkartéjiem cilvekiem,
aprikojuma vai citiem Skérsliem. Ja sliktas
redzamibas apstakl|i pasliktina jisu spéju drosi
vadit un stirét masinu, partrauciet darbu.

SVARIGI: “AutoTrac™ RowSense”™ sistéma ir
paredzéta opertora darba atvieglosanai un
efektivakai darbu izpildei. Operators vienmér
atbild par masinas vadibu, un darba laika vinam
jaturpina parraudzit apkartne. Partrauciet darbu,
ja slikta redzamiba negativi ietekmé jlasu spéju
saredzét cilvekus vai §kérs]us masinas cela.

Vienmeér vadiet masinu no vaditaja sédek]a.
Vienmer lietojiet droSibas jostu.

“AutoTrac™ RowSense”™ tehnologija ietilpst sadi
komponenti.

* Integréts “AutoTrac’™, kas uzstadits un aktivizéts
masina ar modernizétu “AutoTrac™ RowSense’™
programmatdru, kas ieprogrammeéta stares sistémas
vadibas bloka.

* “AutoTrac™ RowSense”™ SF1 vai SF2 aktivizacija

* Rindu sensors ir uzstadits apstiprinatai rotéjosai razas
novaksanas iericei (sazinieties ar vietéjo “John Deere”
izplatitaju)

¢ StarFire™ uztvergjs ar SF1, SF2 vai RTK aktivizaciju

“AutoTrac™ RowSense’™ ir saderiga ar visam esosajam

sekoSanas shémam un lielako daju razas standarta

novaksanas shémam.

ZX1043902 —UN—30APR10

ZX1043902

AutoTrac™ RowSense™ sensors

“AutoTrac”™ darbojas talak minétajos rezimos.

¢ Adaptivas liknes

¢ AB liknes

* Rinkveida trajektorija
* un taisna trajektorija

“AutoTrac™ RowSense”™ ir integréta AutoTrac™
uzlabojums “GreenStar"™ 3 2630 displeja. Rindu
sensors, kas uzstadits vidéjas rindas punkta, uztver
kukurdzas stublajus, lai noteiktu, kur ir rinda. Rindas
sensora raiditie signali apvienojas ar esosajiem
“AutoTrac”™ signaliem, lai palidzétu masinai nenovirzities
no rindam. Ja no rindas sensora nav signala (piem.,
braucot cauri Gdenstecei), darbojas parasta GPS vadiba.

SVARIGI: Vairums citu AutoTrac™ parametru
paliek nemainigi. Rindu sensors ir vienkarsi
citas masinas sturéSanas pozicijas ievade.
Visi sekoSanas rezimi ir iestatiti tapat ka ar
AutoTrac™, kas izmanto GPS. Izlasiet un
izprotiet operatora rokasgramatu GreenStar™
3 2630 displejs — vadiba.

0OUCC002,0004253 -25-07JAN15-1/1
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

AutoTrac™ RowSense™ vadiba

2

ZX227708

A—Poga GS3

B—Poga Auto On/Off
(leslégtl/izslegt automatisko
rezimu)

C—Poga Settings (lestatijumi)
D—Poga Guidance (Vadiba)

Ja poga “GS3” (A) ir izcelta, pieskarieties apstiprinasanas
pogai vai nospiediet to. Tiek atverta AutoTrac™
RowSense™ lapa.

Pirms AutoTrac™ RowSense™ lietoSanas ir jakonfiguré
sistéma. Veiciet talak noraditas darbibas:

1. Nospiediet pogu “Settings” (lestattjumi) (C), lai
iespéjotu rindu sensoru un atlasttu vajadzigo vadibas
reZimu (skat. Saja nodala sadalu ““GreenStar”
iestatijumu lapa”).

2. Nospiediet pogu “Guidance” (Vadiba) (D), lai iestatitu
vajadzigo seko$anas rezZimu (skat. $aja nodala sadalu
““GreenStar” vadibas lapa”).

3. Nospiediet pogu “Offsets” (Nobides) (E), lai uzstadttu
masinu un hederu (skat. $aja nodala sadaju
““GreenStar” masinas/agregata lapas”).

ZX227708 —UN—17DEC14

E—Poga Offset (Nobide)
F—Poga Diagnostika

Kad sistéma ir konfiguréta, var sakt darbinat “AutoTrac™
RowSense”™. Skat. $aja nodala sadaju ““AutoTrac™
RowSense” ™ iespéjoSanalaktivizéSana/darbinasana”.

Lai uzsaktu rindu sensora kalibréSanu un skatitu
atseviSkus diagnostikas radijumus, nospiediet pogu
“Diag.” (Diagnostika) (F) un atveriet “GreenStar”
diagnostikas radijumu lapu. Skat. $aja nodala sadalu
“Rindu sensora kalibrésana”.

PIEZIME: Poga “Auto On/Off” (Automatiski
ieslégt/izsiégt) (B) iespéjo vai atspéjo
“AutoTrac™ RowSense”™ sistému. Skat.
Saja nodala sadalu “AutoTrac™ RowSense”™
iespéjoSana/aktiviz€Sana/darbinasana’.

0OUCC002,0004254 -25-07JAN15-1/1
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Lapa GreenStar Settings (GreenStar
iestatijumi)

GreanStar - Settings

Guidance Settings

General
Settings

Lightbar
Settings

AutoTrac
Settings

Ty
Ao

Shift Track

Curve
Settings

o el |

e

Activate

Map

G2 [ o

Cleanup

HNone Hone

| —

ZX227712

Saja lapa nospiediet pogu RowSense settings (RowSense
iestatijumi) (A), lai iespéjotu rindu sensoru un atlasitu
vajadzigo vadibas reZimu. Tiek atverta “RowSense”
iestatijumu lapa (B).

* Lai rindu sensoru iespéjotu vai atspéjotu, nospiediet
sistémas statusa parslégSanas pogu (C).

SVARIGI: Neparslédziet sensora statusu
uz “atspéjots”.

* Nospiediet pogu “System mode” (Sistémas rezims)
(D), lai atlasTtu vadibas rezimu, ko izmantot laika, kad
ir aktivizéta “AutoTrac™ RowSense’™ sistéma (skat.
Saja nodala sadalu ““AutoTrac™ RowSense” ™
iespéjosanalaktivizésana/darbinasana”).

- Atlasiet rezZimu “Manual RowSense” (Manuals
“RowSense”), ja nepiecieSama tikai tada vadiba,
kur tiek izmantots rindu sensors uz hedera (bez
“AutoTrac’™ vadibas).

- Atlasiet rezimu “AutoTrac RowSense”, ja vadibai ka
pirmais ir jaizmanto rindu sensors, un GPS signals
(“AutoTrac’™ vadiba), ja rindu sensors graudaugus
neuztver.

* Nospiediet pogu “Accept”’ (Pienemt) (E).

GS3

ZX227712 —UN—25NOV14

System Status

| B %Enabied

Sensor Offset

E' 0

System Moce

—'[" Manual RowSense

| Accept I

ZX227713

Turpinajums nakamaja lappusé

ZX227713 —UN—25NOV14

0OUCC002,000425C -25-07JAN15-1/2
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

A—Poga RowSense Settings
(RowSense iestatijumi)

B—Lapa RowSense Settings
(RowSense iestatijumi)

C—Poga System Status
(Sistemas statusa
parslégsana)

D—Poga System mode
(Sistéemas rezims)
E—Poga Accept (Pienemt)

0OUCC002,000425C -25-07JAN15-2/2
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Lapa GreenStar Guidance (GreenStar vadiba)

Select your GreenStar - Guidance

tracking mode. Tracking Mode

For straight

|||HStraight Track

)
2
:

track, circle
track or AB
curves, or

Track NMame

Adaptive curves,
select or create

7

r

a guidance
track. Guidance
tracks are
filtered by field
name.

©

To modify an
existing track,

4
T h
— New Track tl“"" |L§i|t|
Track

ZX227710

A—Sekosanas rezims
B—Poga New Track (Jauna
trajektorija)

C—Trajektorijas nosaukums

Lai definétu trajektorijas modeli, atlasiet sekoSanas
rezimu (A), péc tam pievienojiet jaunu trajektoriju (B) vai
atlasiet jau definétas trajektorijas nosaukumu (C). Izpildiet
sniegtos noradijumus.

* Taisna trajektorija ir jaizmanto, ja rindas ir taisnas un
neatskiras vairak ka par aptuveni 1 m (3-1/4 pédas).
Taisna trajektorija projicé visas rindas no pirma cela.
Ja lauks ir saméra taisns un virziens nemainas,
ieteicams izmantot taisnu trajektoriju, jo ta lauj ievadit
rindas uz blakus esoSiem celiem. Veiktspgja ar rindu
ievadiSanu uzlabojas, ja lauks ir apstadits, izmantojot
“AutoTrac”. Veiktspéja uzlabojas arT periodos, kad
rindas izzid Gdensce|os.

Atrodoties uz taisnas trajektorijas, GPS Iinija
automatiski tiek atkartoti centréta. Tas nodrosina, ka _
GPS trajektorija ir pareizi centréta ar labibas rindam. St
funkcija nav pieejama adaptivam liknem.

Adaptivas liknes var lietot uz visiem laukiem, bet tas ir
|oti ieteicamas, ja, braucot pa lauku, mainas trajektorija,
ievérojami mainas virziens, vai art Iiknei ir U veida
forma. Liektas trajektorijas ierakstisanai jabat leslégtai.
Sadi tiek noteikta pirma pareja un pielauti taisnu Iniju
paplasinajumi.

Adaptivas liknes tiek projicétas tikai uz blakus parejam,
bet to priekSrociba ir spéja apstradat dazadas lknu

Turpinajums nakamaja lappusé

select Edit ”Hl
Track. Shifts
Select F to A Point Latitude: 49,96332927 Ej 1) ]
ti "
o A Point Longitude: 11.51920800 @
Help 5 4
Heading: 20'0000 Hone Mone .\® §
(deg) ] E— ﬁl
e

D—Poga GS3

formas un iespé&ja aptuveni aprékinat rindu k|udas, kas
nav uzkratas uz visa lauka.

Adaptivo liknu izmantoSana ir ieteicama, ja trajektorija
uz visa lauka biezi mainas. Adaptivas liknes projicé
tikai pari nakamaijai trajektorijai.

AB liknu izmanto$ana ieteicama, ja uz visa lauka ir
nepartraukta Ilkne. Sadi ir iespéjams ievadit rindas
uz blakus esoSiem celiem. Veiktspéja uzlabojas, ja
lauks ir apstadits, izmantojot “AutoTrac’™. AB ltkném
veiktspé&ja uzlabojas arT rindu izzuSanas periodos.

AB Ikném ir priekSrociba, ka tas spéj projicét
izsekoSanu pa Iikni pari laukam ka paralélas linijas, bet
[Tknes forma ir tada pati katra brauciena.

Atrodoties uz AB ITkném, GPS Itkne tiek automatiski
atkartoti centréta. Tas nodroSina, ka GPS trajektorija
ir pareizi centréta ar labibas rindam. Si funkcija nav
pieejama adaptivam liknem.

Sekosanu pa apli ir ieteicams izmantot, ja kultGraugi
lauka ir ieséti ass centra aplos.

Ja rindas, no kuram janovac raza, ir izvietotas aplos,
tad jaizmanto sekoSanas pa apli funkcija. Ta lauj GPS
novirzes linijas datus piemérot rindu sensoram.

0OUCC002,000425D -25-07JAN15-1/2
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Nospiediet pogu GS3 (D), lai dotos atpakal uz AutoTrac™
RowSense™ lapu.

0OUCC002,000425D -25-07JAN15-2/2

Lapas GreenStar Machine (GreenStar masina) / GreenStar Implement (GreenStar agregats)

Select or create | OreenStar - Implement (A) o F
your implement
type, model and Emplem.ent Type ]-/ —
nams. Row Indepandent & Previous
Select F to ' ' ' :
continue. Implement Model
res
O =
Implement Name
SPFH Implement 360 &
©17=
]
9 GS3IEe
Help §
Mone None ‘u“r
—] %l
| h | + =[] g
-! 5
ZX227711 N
A—Agregata veids C—Agregata nosaukums D—Poga Next (Nakamais)
B—Agregata modelis
1. levadiet pie masSinas piestiprinata agregata veidu (A), Nospiediet pogu “Next” (Nakamais) (D), lai ievaditu
modeli (B) un hedera nosaukumu (C). agregata nobides.

PIEZIME: Agregata veids automatiski tiek iestatits
rezima “Neatkarigi no rindam’.

Turpinajums nakamaja lappusé

0OUCCO002,000425E -25-07JAN15-1/3
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Enter implement
offsets.

1=
Connection/pivot
point to first
working point of
the implement

2 = Working
length of the
implement

3 = Lateral
implement offset

4 =
Connection/pivot
point to the
control point
(center of fixed
wheel on most
implements)

ZX227714

A—Poga Next (Nakamais)

GreenStar - Implement

1

Implement Offsets

0,00

mj

€

Previous

1,10 |

o E]
4 0|

0,00 | sialp

None MNone

(| —

tar

2. levadiet agregata nobides atbilstoSi noradijumiem uz

ekrana:

- 1 — no savienojuma/$arnira punkta lidz agregata
pirmajam darba punktam.

- 2 — agregata darba garums.

- 3 — agregata sanu nobide.

-IB @
8| &

- 4 — no savienojuma/Sarnira punkta [ldz atskaites
punktam (nostiprinato ritenu centram vairumam
agregatu).

Nospiediet pogu “Next” (Nakamais) (A), lai ievaditu
masinas nobides.

Turpinajums nakamaja lappusé OUCC002,000425E -25-07JAN15-2/3

10-7

041620

PN=14




Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Entermachins GreenStar - Machine

offsets.

Machine Offsets

1 = Lateral
receiver offset
2 = Receiver to

fixed axle
3 = Fixed axle to

implement
connection point C
or pivot point S
Enter Receiver 1 0,000 |w =
. H:;‘?h:j?fnd i Offset
oreflAft seti E—
an ATU is S
present. |

Ly
Select F to 3 1-50 |l"11 Axle
Continue F]
Return to Default Q “
Settings | Ses

Help §
HNone HNone £|
-l ] %l
h | 5]
== 35
ZX227715 S|
3. levadiet masinas nobides atbilstoSi noradijumiem uz - 2 — no uztvéréja Iidz nekustigajai asij.
ekrana: - 3 — no nekustigas ass Iidz agregata savienojuma
- 1 — uztvéréja sanu nobide. punktam vai Sarnira punktam.

OUCC002,000425E -25-07JAN15-3/3
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™ ‘

AutoTrac™ RowSense™
iespéjosanalaktivizéSanal/ekspluatacija
(|

Lai iespéjotu sistému, jabat izpilditiem Sadiem
nosacijumiem:

4
mo 3]

OnfOff uida nce

Settin s I E
F l |
I

* “AutoTrac™ RowSense”™ vadibas bloks (SSU) ir
uztverts.

* SekosSana ir iestatita.

¢ Sekosana ir IESLEGTA.

* SSU atrodas normala darba rezZima.

* Galvenais sajugs ieslégts.

* Nospiediet pogu “Auto On/Off” (Automatiski
ieslégt/izslégt) (A), lai parslégtos starp “AutoTrac”™
iespéjoSanu/atspejosanu.

ZX227717 —UN—25NOV14

Péc tam, kad sistéma ir IESPEJOTA un operators vélas
izmantot stiréSanas palidzibu, tam manuali japarsledz
sistémas statuss uz AKTIVS.

Lai ieslegtu sistému, jabat izpilditiem Sadiem

nosacijumiem:

* Satiksmes droSibas rezima poga ir lauka rezima

* Heders ir ieslégts.

® Turpgaitas braukSanas atrums ir lielaks par 0,5 km/h
(0,3 judzeém/h) vai braukSanas atrums atpakalgaita ir
mazaks par 10 km/h (6,0 jadzém/h).

* Turpgaitas braukSanas atrums ir mazaks par 22 km/h
(13,2 judzém/h).

* MasSinas kustibas virziens ir 80° gradu robezas no
vélamas trajektorijas, ja atrums ir mazaks par 10 km/h
(6,0 jadzém/h).

* MaSinas kustibas virziens ir 45° gradu robezas no
vélamas trajektorijas, ja atrums ir lielaks par 10 km/h
(6,0 jadzem/h).

* Trajektorijas novirzes kluda ir 40% robezas no attaluma
starp trajektorijam.

® Operators séz sédekilr.

ZX227718 —UN—25NOV14

ZX227718

UZMANIBU: Kamér ir aktivizéta sistéma AutoTrac,
operators ir atblldlgs par sturésSanu trajektorijas

b d Mone MNone
eigas un izvairiSanos no sadursmem. Q)I:I @ QC
- ==

AUZMANIBU: Sistéma automatiski iedarbojas t e

uz lopbaribas novacéja sturéSanas sistemu.

Lai izvairitos no traumam, pirms kalibréSanas

parbaudiet, vai tuvuma nav nepiederosu personu.
AUZMANTBU: Pirms izbraukSanas uz autoceliem @ 6

vienmeér izslédziet (atspéejojiet) AutoTrac™
RowSense™ sistému. Brauksanas laika
pa autoceliem neméginiet ieslégt (aktivizét)
“AutoTrac™ RowSense”™ sistému.

ZX227716 —UN—17DEC14

©®@

ZX227716
Lai aktivizétu sistému, uz daudzfunkcionalas sviras
nospiediet pogu “AutoTrac” (B). Sadi tiek iedarbinats
stlres pastiprinatajs rindu nokluséjuma vadibas rezima A—Poga Auto On/Off C—AutoTrac™ RowSense™

(skat sadalu ““GreenStar” iestatijumu lapa”). (Ie_s_légt)/izslégt automatisko statusa sektoru diagramma
rezimu
B—Poga AutoTrac

Turpinajums nakamaja lappusé 0OUCC002,0004269 -25-15JAN15-1/4
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Parbaudiet “AutoTrac™ RowSense”™ statusa sektoru ‘r‘loteikt.a."“TﬁutpTr?c”T_M akt_ivizééanai ir eltlasTts', pare_izs

diagrammu (C). Sektoru diagramma (C) ir noradits, kada StarF_l_re . signala limenis. Transportlidzeklis atbilst

stadija atrodas “AutoTrac™ RowSense”™. nosaciumiem.

¢ 1. stadija — uzstadits (1/4 no sektoru diagrammas) —  * 3. stadija — iespéjots (3/4 no sektoru diagrammas) —
“AutoTrac”™ vadibas bloks (SSU) un visa cita poga Automatiski ieslégt/izslégt ir nospiests un ekrana
nepiecieSama aparatira ir uzstadrti. paradas “Stdrésana ieslégta”.

¢ 2. stadija — konfiguréts (2/4 no sektoru * 4. stadija — aktivizéts (4/4 no sektoru diagrammas
diagrammas) — pareiza “AutoTrac’™ aktivizé$ana, ar “A”) — “AutoTrac’™ poga uz daudzfunkciju sviras ir
sekoSanas rezims ir noteikts, un pareiza 0 trajektorija ir nospiests un “AutoTrac™ RowSense”™ stiré masinu.

Turpinajums nakamaja lappusé 0OUCC002,0004269 -25-15JAN15-2/4
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Kad darbojas “AutoTrac™ RowSense”™ sistéma,
paradas ikona (A), noradot, ka ir pieejams rindu sensors.
Katra no ikonam (1, 2, 3 un 4) norada, kadi procesi
attiecigaja bridi notiek masina.

Vadibas statusa ikonas (A) krasa mainas no baltas uz
krasainu (zalu) animétu formu, ja rindu sensors kontrolé
masinu, ka noradits talak teksta.

Sistéma ir uzstadita (peléks fons)

Sistéma ir aktiva, darbojas ar rindu sensoru un GPS
(zal$ fons)

Nav GPS signala, darbojas, izmantojot tikai rindu
sensora datus (dzeltens fons)

Nav rindu sensora signala, darbojas, izmantojot tikai
GPS (oranzs fons)

N -

@

PIEZIME: Vadibas precizitate ir samazinata, ja sistémas
darbibas laika ikonas statuss ir 3 vai 4.

Rindu sensors vada masinu vienmér, kad tas var noteikt
rindu atrasanas vietu. Ja rindu sensors vada masinu,
“AutoTrac™ RowSense”™ ikonas (A) krasa mainas uz
za|u, un taja tiek demonstréta kustiba.

Kad sakotngjais cel$ ir iestatits (AB Iinija vai sakotngji
ierakstitas liektas trajektorijas celS) un poga Automatiski
ieslégt/izslégt ir nospiests, lai iespéjotu “AutoTrac™
RowSense”™, pogu “AutoTrac” var nospiest, ja masina ir
50% robezas no gajiena platuma, un rindam ir pienemams
lenkis. Rindu sensors sak vadit masinu, tiklidz tas sak
darboties.

Pagrieziena veikSana uz lauka malas: Pagriezieni uz
lauku malam izpildtti tada pasa veida, ka izmantojot uz
GPS balstitu AutoTrac™ sistému. Operators pievienojas
cela operatoram, kur$ vélas sekot. NospieZot pogu

Ve

Settings

ZX227709 —UN—17DEC14

<
“AutoTrac”, sisttma “AutoTrac™ RowSense”™ virza 3
masinu pa vadibas marSrutu. Tad rindu sensors uztver g
rindas atrasanas vietu, un tai seko. Adaptivo Iiknu, g'
rinkveida trajektorijas un AB Iiknu ITniju paplasinaSanas |
funkciju var izmantot, lai paplasinatu blakus eso$a cela g
projekciju uz lauka malam. 8
N
Rindu vadibas nobides reguléSana
Ja ra_dUS'eS n_Odee' vajadszgs ga‘,qTJumé 'Zr_nantf’“et . A—lkona Vadibas statuss 2—lkona Sistéma darbojas
grozamo vadibas pogu (B), lai masinu iestatitu sakotnéja B—Rindu vadibas novirzes 3—lkona Nav GPS signala
rezZima (trajektorijas pielagosana). regulatora poga 4—Ikona Nav rindu sensora
1—Ilkona Sistéma uzstadita signala
Grozama vadibas poga (B) lauj rindu vadibas sistémai
pavirzit masSinu uz jebkuru pusi tas pasas labibas kultiras
rindas rObezaS'_ .I_Zm?ntOJOt novirzes p|e_lagczsan_u,. uzreiz PIEZIME: Plasaku informaciju skatiet operatora rokas-
var noplaut vidgjas rindas un kompensét sanslidi, ja ramatas GreenStar™ 3 2630 Display — vadiba un
masinu izmanto uz nogazes. Pagrieziet grozamo vadibas % Star™ 3 2630 Displ '7 V- funkoi
pogu (B) pa kreisi vai pa labi. reenStar isplay — galvenas funkcijas.
Turpinajums nakamaja lappusé 0OUCC002,0004269 -25-15JAN15-3/4
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

AutoTrac™ RowSense™ deaktivizéSana

AUZMANTBU: Pirms izbraukSanas uz autoceliem

vienmer izslédziet (atspéjojiet) AutoTrac™
RowSense™ sistému. Lai atsp&jotu sistému
AutoTrac™ cilne GUIDANCE VIEW (VADIBAS
SKATS), parslédziet pogu STEER ON/OFF
(IESLEGT/IZSLEGT STURESANU) (A),
lidz tiek paradits pazinojums STEER OFF
(STURESANA IZSLEGTA).

AutoTrac™ RowSense™ sistému var DEAKTIVET talak
minétajos veidos.

* Nospiediet pogu Auto On/Off (leslégt/izslegt
automatisko rezZimu) (A), lai iespé&jotu vai atspéjotu
sistému AutoTrac™.

* Pagrieziet stres ratu vairak neka par 30 gradiem.

* |zslédziet galveno sajugu.

* Parslédziet cela drosibas reZima pogu cela rezima.

* Samaziniet brauk$anas atrumu, I1dz tas ir mazaks par
0,5 km/h (0,3 jadzes/stunda) ilgak par 30 sekundém.

* Palieliniet turpgaitas braukSanas atrumu, Iidz tas ir
lielaks par 15 km/h (9,3 jadzém/h).

A ||
4
f A

AUTO
On/Off |[Suidance]

é = g N
Settings MaE
ZX227717 <SS

ZX227717 —UN—25NOV14

A—Poga Auto On/Off
(leslegt/izslegt automatisko
rezimu)

* Darbiniet masinu atpakalgaita.
* Operators neséz sédeklt ilgak par septinam sekundém.
* Trajektorijas numurs ir mainits.

0OUCC002,0004269 -25-15JAN15-4/4
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™

Rindu sensora kalibréSana

GreenStar - Diagnostic Readings

_JoHN DEERE System Mode Manua

Row Sensors Available Yes

RowSense Activation Yes
Available

AutoTrac License SF2
Row Offset -
Primary Steering Source --—

Left Sensor Veoltage 0,6

©/.Right Sensor Voltage 0,6

/@

| RowSense

GS3
Calibrate Sensor ./®
v Hone Hone <
-n:l@ 3
Ty Calibration Status Successful E
cJ (5] :
|
ZX227728 S
SVARIGI: Rindu sensori tausti ir jauzstada un
janovieto pret nekustigiem atduriem.
AUZMANTBU: Lai izvairitos no nopietniem
ievainojumiem vai naves riska, pirms rindas
sensora tiriSanas IZSLEDZIET dzinéju, ieslédziet 2
stavbremzi un iznemiet aizdedzes atslégu. g
1
SVARIGI: Raugieties, lai rindu sensoru darbibas %I
apgabalos neuzkratos nekadi atlikumi, kas &
varétu parvietot abus taustus (D) no nekustigas 8
pozicijas (skatiet bultinas). ZX227729 R
Kalibrejot rindu sensoru, ir jaievéro maksimala
tiriba, it ipasi sensora tuvuma, lai novérstu A—P . .

. = . % . —Poga Diagnostika D—Sensora tausts
nepareizas kalibréSanas iespéju (nepareizas B—Skats E—Poga CAL (Kalibrét)
kalibrésanas veértibas). C—Kreisas puses/labas puses

sensora spriegums
Ja rindu sensori nomaintti, tad javeic kalibréSana. Veiciet
talak noraditas darbibas:
1. Paceliet hederu, lai nodro$inatu, ka rindu sensora 5 Kallbrgjﬂ szn?grgtneéna:n!ga slprtl)e_gt;uma. Nosplgdlet
tausti nesaskaras ar zemi. MaSinai jabat nekustigai. pogu ( ralore ) (_ )’_ al saglabatu sensoru miera
stavokla sprieguma veértibas sistémas AutoTrac™
2. *AutoTrac™ RowSense”™ galvenaja lapa nospiediet RowSense™ vadibas bloka.
pogu D|_ag. (I?lelgnostlka) (A), lai atvértu "GreenStar 6. Parbaudiet, vai kreisas puses un labas puses sensora
diagnostikas radijumu lapu. o T . ) S
nemainiga sprieguma vértiba (C) ir maksimali tuvu
Skata (B) nolaizamaja saraksta atlasiet RowSense. 0 voltiem.
4. Nolasiet faktisko kreisas puses un labas puses
sensora sprieguma vértibu (C).
Turpinajums nakamaja lappusé OUCC002,000426A -25-15JAN15-1/2
10-1 3 041620
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Vadiet AutoTrac™ RowSense™
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Apkalposana un tehniska apkope ‘

Rindu sensora tiriSana

AUZMANTBU: Lai izvairitos no nopietniem
ievainojumiem vai naves riska, pirms rindas

sensora tiriSanas IZSLEDZIET dzinéju, ieslédziet
stavbremzi un iznemiet aizdedzes atslégu. E«-\ 2
o
. <
Rindas sensors batu japarbauda katru dienu, lai g ] i
noskaidrotu, vai tas ir jatira. . 3
Papildus parbaudiet un vajadzibas gadijuma noreguléjiet i 3
graudaugu atdalitaja uzgala augstumu, lai novérstu é
materiala parmérigu uzkra$anos uz sensora. ZX1043903 N
Materials, kas uzkrajies ap sensoru, var kavét brivu
kustibu un negativi ietekmét veiktspé&ju. Lai notiritu rindas Parbaudiet. vai taustu kustib ierobeso skardli
sensoru, abas pusés notiriet gruus no sensora un arbaudiet, vai sensora taustu kustibu neierobezo $kérsli.
apkartejas zonas (skatiet bultas).
OUCC002,000426B -25-15JAN15-1/1
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PN=22



Alfabétiskais satura raditajs

Lappuse
A
Apkope
Rindu sensora tiriSana..........cccccoviiiiieee e, 20-1
AutoTrac RowSense aktivizéSana...........cccccevvunnnenn. 10-9
AutoTrac RowSense ekspluatacija.........ccccceeeecuvvneee. 10-9
AutoTrac RowSense iespgjoSana ..........ccccecveevveennnen. 10-9
AutoTrac RowSense vadiba..........cccccevieeiiiieieiineen. 10-2
E
Ekspluatacijas noradijumi
AutoTrac RowSense aktivizéSana ............cccceeeennn. 10-9
AutoTrac RowSense ekspluatacija ...........ccccceeeeenn. 10-9
AutoTrac RowSense iespéjoSana..........cccceevcuueennee 10-9
AutoTrac RowSense vadiba ...........cccceevviiiiiienennns 10-2
Lapa GreenStar Guidance (GreenStar vadiba)...... 10-5
Lapa GreenStar Implement (GreenStar agregats).. 10-6
Lapa GreenStar Machine (GreenStar masina)....... 10-6
Lapa GreenStar Settings (GreenStar iestatijumi) ... 10-3
Parskats ......cooieiiiiiiiiiee i 10-1
Rindu sensora kalibréSana ...........cccccccceeiviiennen. 10-13
L
Lapa GreenStar Guidance (GreenStar vadiba).......... 10-5
Lapa GreenStar Implement (GreenStar agregats)...... 10-6
Lapa GreenStar Machine (GreenStar masina)........... 10-6

Lapa GreenStar Settings (GreenStar iestatijumi)....... 10-3

P

Parskats........ccoooeeeiiieee e 10-1
R

Rindu sensora kalibréSana...............cccccoociiiiiinnns 10-13

Rindu sensora tiri8ana ............cccceeviiiie e 201

Alfabétiskais satura
raditajs-1

PN=1




Alfabétiskais satura raditajs

047620

Alfabétiskais satura PN=2

raditajs-2




John Deere palidzibas dienests atvieglo jusu darbu

John Deere rezerves dalas

Més piegadajam Jums visisaka laika originalas John
Deere rezerves dalas un lidz ar to, laujam izvairtties no
garam dikstavem.

Ta ka mums ir plasa, labi izveidota noliktavu saimnieciba,
més vienmér varam apmierinat Jlsu vajadzibas.

TS100 —UN—23AUG88

DX,IBC,A -25-04JUN90-1/1

Pareizie instrumenti

Precizie instrumenti un parbaudes ierices |auj masu
klientu dienestam atri noteikt un noveérst traucéjumus..
[1dz ar to JUs ekonoméjiet laiku un naudu.

Augsti kvalificéts klientu dienesta personals

John Deere servisa specialisti nepartraukti paaugstina
savu kvalifikaciju.

Regulari notiek apmacibas, kas nodrosina, ka masu labi
parzina Jusu iekartas uz zina ka tas kopt un uzturéet.

Rezultats?

Ta ir pieredze, uz kuru Jus variet balstities!

TS102 —UN—23AUG88

DX,IBC,C -25-04JUN90-1/1

Atra palidziba tiesi vajadzigaja vieta
Meés varam Jums palidzét atri un efektivi, un vispirms tur,
kur Jums 8T palidziba ir visvairak vajadziga.

Més remontéjam pie Jums vai misu darbnicas bez
jebkadam problémam: Naciet pie mums un uzticieties
mums.

JOHN DEERE IR EFEKTIVS KLIENTU DIENESTS: Més
bdsim pie Jums tad, kad més jums esam vajadzigi.

TS103 —UN—23AUG88

DX,IBC,D -25-04JUN90-1/1

IBC-1
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John Deere palidzibas dienests atvieglo jasu darbu
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John Deere palidzibas dienests atvieglo jasu darbu
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John Deere palidzibas dienests atvieglo jasu darbu
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John Deere palidzibas dienests atvieglo jasu darbu
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