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Izanga

lzanga

Kad iSmoktumete tinkamai naudoti sistema, atidZiai
PERSKAITYKITE SIA INSTRUKCIJA, Jei to neatliksite,
galite susizeisti arba sugadinti jrenginj. Sj vadova ir
ant masinos tvirtinamus saugos Zenklus galima gauti ir
kitomis kalbomis. (Jei norite uzsisakyti, kreipkités | John
Deere atstova).

SI INSTRUKCIJA LAIKOMA neatsiejama sistemos dalimi
ir sistemg parduodant turi bati perduodama naujajam
savininkui.

Sioje instrukcijoje MATAVIMO VIENETAI pateikti pagal

metrine sistemg ir pagal JAV naudojamg maty sistema.
Naudokite tik tinkamas atsargines ir tvirtinimo detales.

Dirbant su metrinés ir colinés maty sistemos tvirtinimo

detalémis gali prireikti specialaus metrinés arba colinés
maty sistemos verzliarakg¢io.

DESINIOJI IR KAIRIOJI PUSES nustatomos Zidirint
masinos judéjimo pirmyn kryptimi.

GARANTIJA yra "John Deere" klienty, kurie dirba su
isigyta jranga ir priziQri jg pagal instrukcijas, paramos
programos dalis. "GreenStar" aparatinés jrangos
garantiniai jsipareigojimai iSdéstyti garantijos sertifikate,
kurj turéjote gauti iS pardavimo atstovo.

Si garantija uztikrina, kad garantijos galiojimo laikotarpiu
"John Deere" pakeis detales su defektais. Kai kuriomis
aplinkybémis, daznai be papildomo mokescio, ir
pasibaigus garantijos laikotarpiui "John Deere" suteikia
galimybe pasinaudoti technologijy patobulinimais.
Garantija netenka galios ir technologijy patobulinimo
galimybé prarandama, jei jranga tinkamai neprizidrima
arba modifikuojama neatsizvelgiant | gamyklos techninius
reikalavimus.
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Sauga

Atpazinkite jspéjamuosius zenklus

Tai zenklas, jspéjantis apie pavojy. Matydami $j zenklg
ant savo masinos arba Sioje instrukcijoje, bikite atidds,
nes yra galimybé susizeisti.

Laikykités rekomenduojamy atsargumo priemoniy ir darbo
saugos taisykliy.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -26-29SEP98-1/1

ISsiaiSkinkite jspéjamujy zodziy reikSmes
Ispéjamieji Zodziai — PAVOJUS, ATSARGIAI arba

DEMESIO — papildo jspéjamuosius Zenklus. Zodis A PAVOJ US

PAVOJUS nurodo didZiausius pavojus.

Ispéjamieji Zenklai su uzrasu PAVOJUS arba ATSARGIAI

tvirtinami prie tam tikry pavojingy viety. Bendros

atsargumo priemonés yra iSvardytos po saugos Zenklais A ATSA RG IAI
su uzraSu DEMESIO. Zenklas su uzraSu DEMESIO

tkreipia de i ir | Sioje instrukcijoj Syt -
ﬁurfé@fquf,mes{ ir | 8ioje instrukcijoje apraSytus saugos A DEM ESIO

TS187 —26—30SEP88

DX,SIGNAL -26-03MAR93-1/1

Laikykités saugos instrukcijy

Atidziai perskaitykite visg saugos informacijg Sioje
instrukcijoje ir ant masinos saugos Zenkly. Priziarékite
saugos zenklus, kad jie baty tinkami vartoti. Pakeiskite
trikstamus ar sugadintus saugos Zenklus naujais.
Patikrinkite, ar naujy jrenginiy komponentai ir atsarginés
dalys su saugos Zenklais. Atsarginius saugos zenklus
galite jsigyti pas oficialy John Deere atstova.

IS tiekéjy gali bati gauta papildoma saugos informacija
uzdeta ant detaliy ir komponenty, kurios néra Sioje
eksploatacijos instrukcijoje.

TS201 —UN—15APR13

ISmokite tinkamai dirbti masina ir tinkamai naudoti
jos valdymo sistemas. Neleiskite maSina dirbti
neapmokytiems asmenims. Jei nesuprantate kurios nors instrukcijos dalies ir jums

Masina visada turi biti geros darbinés baklés. Neteiséti reikia pagalbos, susisiekite su oficialiu John Deere atstovu.

masinos pakeitimai gali daryti neigiamg jtakg jos darbui
ir/ar saugai bei pakenkti eksploatacijos trukmei.

DX,READ -26-16JUN09-1/1
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Sauga

Saugios techninés priezitiros budai

PrieS pradedami dirbti susipazinkite su techninio darby,
aptarnavimo tvarka. Darbo vietg laikykite Svarig ir sausa.

Niekada netepkite, neatlikite techninio aptarnavimo ir
nereguliuokite masinos jai judant. Stenkités, kad jusy
rankos, kojos ir drabuziai baty toliau nuo pavara varomy
daliy. I8junkite visas pavaras ir naudodamiesi valdymo
rankenélémis sumazinkite slégj. Nuleiskite jrenginius ant
zemeés. Uzgesinkite variklj. 1Straukite uzvedimo raktelj.
Leiskite maSinai atvesti.

Saugiai paremkite visas masinos dalis, kurios techninio
aptarnavimo metu turi bati pakeltos.

Visos detalés turi bati geroje darbinéje bukléje ir tinkamai
sumontuotos. Kuo skubiau pasalinkite gedima. Pakeiskite
susidéveéjusias arba sulizusias detales. Pasalinkite
susikaupusius tepalus, alyva arba neSvarumus.

PrieS pradedant virinimo darbus ar darbus elektros
sistemoje, batina atjungti savaeigés masinos
akumuliatoriy baterijos masinj laidg (-).

PrieS pradedant velkamos jrangos elektros sistemos
remonto ar masinos virinimo darbus, batina atjungti visas
laidy pyniy jungtis, jungiancias padargus su traktoriumi.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -26-17FEB99-1/1

Atsargiai elkités su elektronikos
komponentais ir laikikliais

Krisdami montuojant ar iSimant ant jrenginiy sumontuotus
elektronikos komponentus, galite sunkiai susiZeisti.

Kad lengvai pasiektuméte montavimo vieta, naudokités
kopéciomis ar platforma. Naudokite tvirtas ir patikimas
kojy atramas ir rankenas. Nemontuokite ar neiSimkite
komponenty, kai drégna ar Salta.

Jei montuojate ar atliekate RTK bazinés stoties priezilrg
ant boksto ar auksto statinio, naudokite sertifikuotas
nages.

Jei montuodami ar atlikdami globalinés padéties
nustatymo sist. imtuvo priezidirg ant jrenginio naudojate
stiebg, pasinaudokite tinkama kélimo technika ir dévékite
tinkamas apsaugos priemones. Stiebas sunkus ir jj

gali bati nepatogu priZitréti. Reikia dviejy Zzmoniy, kai

TS249 —UN—23AUG88

nuo zemeés arba nuo darbo aikStelés sunku pasiekti

montavimo vietas.

DX,WW,RECEIVER -26-24AUG10-1/1
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Sauga

Su valdymo sistemomis dirbkite saugiai

Vaziuodami keliais, nenaudokite valdymo sistemos. Prie$
jvaziuodami j kelig bdtinai iSjunkite valdymo sistema.
Vaziuodami keliu, neméginkite jjungti (suaktyvinti)
valdymo sistemos.

Valdymo sistemos paskirtis — padéti operatoriui efektyviau
atlikti lauko darbus. UZ masinos trajektorijg visada
atsakingas operatorius.

Valdymo sistema — bet kuri programa, automatizuojanti
transporto priemonés vairavima. Tokios programos
gali bati "AutoTrac", "iGuide", "iTEC Pro", "ATU" ir
"RowSense", taciau Sis sgrasas néra iSsamus.

Kad nebdty suzeistas operatorius ir aplinkiniai:

¢ draudziama lipti ar iSlipti i$ vaziuojancios transporto

priemonés.

¢ Tikrinkite, ar tinkamai nustatyta masina, padargas ir
valdymo sistema. Jeigu naudojate "iTEC Pro", tikrinkite,

ar nustatytos tikslios ezios.
¢ Bikite budris ir stebékite aplinka.

* Norédami laukuose aplenkti pavojingas vietas,
pasalinius asmenis, jrangg arba kitas kliGtis, prireikus

perimkite vairg.

¢ Jeigu dél blogo matomumo darosi sunkiau valdyti
masing, pamatyti Zmones ar kligtis masinos kelyje,

nutraukite darba.

* Pasirinkdami vaziavimo greitj visada jvertinkite lauko
salygas, matomumg ir masinos konfigiracija.

JS56696,0000970 -26-10MAY11-1/1

Tinkamai naudokite saugos dirza

Vairuodami traktoriy, kuriame yra (ROPS) apsauganti
nuo apvirtimo konstrukcija arba kabina, visada uzsisekite
saugos dirzg, kad iSvengtuméte galimy traumy avarijos
metu, pavyzdziui, verCiantis traktoriui.

Jei dirbate traktoriumi, kuris yra be apsaugancios nuo
apvirtimo konstrukcijos arba kabinos, nenaudokite saugos
dirzo.

Jei dirzo tvirtinimo sistema ar atskiros jos dalys
susidévejusios ar sugadintos, pakeiskite visg dirzo
mechanizma.

Nors karta metuose tikrinkite saugos dirzg ir jo tvirtinimo
detales. Patikrinkite, ar neatsileide dirZo tvirtinimo

detalés, ar dirzas nesugadintas, pavyzdZiui, ar nejtrakes,
nenudiles, nejprastai ar pilnai nesusidévéjes, nenublukes

TS205 —UN—23AUG88

arba nenusitrynes. Keiskite detales tik jisy masinai
skirtomis atsarginémis detalémis. Kreipkités | oficialy

John Deere atstova.

DX,ROPS1 -26-07JUL99-1/1

Stovékite toliau nuo pjovimo jrenginiy

Pjovimo mechanizmas, sraigé, lenktuvai ir perdavimo
bdgnai negali biti pilnai uzdengti apsauginiais gaubtais
dél savo funkcijos. Darbo metu laikykités nuo judanciy,
detaliy saugiu atstumu. Pries atlikdami technine masinos
apzilrg ar jg valydami, visada iSjunkite pagrindine
sankaba, iSjunkite variklj ir iStraukite raktel;.

¢,

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -26-21DEC90-1/1
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Sauga

Perskaitykite valdymo instrukcija

PrieS pradédami naudoti "Parallel Tracking" arba
"AutoTrac" perskaitykite visg valdymo instrukcija,
kad zinotuméte, kaip veikia komponentai ir kokiy
veiksmy imtis, kad masina galétuméte naudotis
saugiai ir tinkamai.

Valdymo instrukcija skirta ir "Parallel Tracking”, ir

"AutoTrac" valdymo sistemoms.

0OU06050,0000F2C -26-03APR08-1/1
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Tesimo mygtukas

Tesimo mygtuko sgranka =

Jeigu kombainas su jrengta sistema "AutoTrac"
prijungiamas prie kukurtizy, rinktuvo su jrengta sistema
"RowSense", daugiafunkcés valdymo rankenos 2 ir 3
aktyvinimo mygtukai automatiSkai suaktyvinami, kad
blty naudojami kaip Sios sistemos rinktuvo leidimo

ir "AutoTrac" tesimo mygtukai. 2012 m. ir naujesniy
kombainy mygtukg "Automatinis” jjungti naudoti
"AutoTrac" jjungti; paséliams palietus kontaktinius jutiklius
jjungiami eiliy jutikliai. (Daugiau zr. skyriaus "Sistemos
jjungimas" dalyje "Eiliy jvesties nustatymas".)

PC13860 —UN—13JUL11

Kombaino tesimo mygtukas

BA31779,00001F5 -26-08NOV11-1/1

12116
10-1 PN=9




"AutoTrac RowSense"

Apzvalga

"AutoTrac RowSense" sudaryta i$ toliau iSvardyty
komponenty

e Kombaine jrengta ir suaktyvinta integruota sistema
"AutoTrac" su atnaujinta "AutoTrac RowSense"
programine jranga, jdiegta vairavimo sistemos bloke
(SSU), "AutoTrac" SF1 arba SF2 suaktyvinimas.

- 50 ir 60 serijos kombainuose reikia jdiegti tilto valdiklio
/ sietuvo programinés jrangos naujini.

- 2008 m. S, W, T serijos ir 2009 m. C serijos
kombainuose turi bati jrengta LYNX magistralé, kad
jie baty suderinami su "AutoTrac RowSense".

* Kombaine jrengta ir suaktyvinta integruota sistema
"AutoTrac" su atnaujinta "AutoTrac RowSense"
programine jranga, jdiegta vairavimo sistemos bloke
(SSU), "AutoTrac" SF1 arba SF2 suaktyvinimas.

® 2012 m. ir naujesniy modeliy kombainuose turi bati GS3
2630 ekranas arba "GreenStar™ 3 CommandCenter".

® 2011 m. ir senesniy modeliy kombainuose turi biti GS2

2600 ekranas arba GS3 2630 ekranas.

¢ "AutoTrac RowSense" GS3 suaktyvinimas, skirtas GS3
ekranui arba GS3 "CommandCenter".

¢ "AutoTrac RowSense" SF1 arba SF2 suaktyvinimas,
skirtas "GreenStar 2" ekranui.

¢ StarFire imtuvas su SF1, SF2 arba RTK suaktyvinimu.
* Ant aprobuoto kukurdizy rinktuvo sumontuota viena
pora eilés jutikliy.

AutoTrac RowSense veikia su visais galimais trasavimo
iSdéstymais ir daugeliu standartiniy pjovimo iSdéstymuy.
"AutoTrac" dirba Siais rezimais: Pritaikomos kreivés, AB
kreivés, apskrita trasa ir tiesi trasa. "AutoTrac RowSense"
yra GS2 ekrane, GS3 ekrane ir GS3 "CommandCenter"
integruotos "AutoTrac" patobulinimai, naudojami imant
kukurdizy derliy. Eiliy jutikliai, jimontuoti vienoje eiliu,
aptinka kukurtzy stiebus, kad baty galima nustatyti,
kur yra eilé. Eiliy jutikliy siunciami signalai susiejami

su esamais "AutoTrac" signalais, kad kombainas buty
iSlaikomas eilése. Kai i$ eiliy jutikliy néra signalo (pvz.,
vaziuojant per vandens telkinj), naudojamas jprastas
GPS valdymas. Daugelis kity "AutoTrac" charakteristiky
lieka nepakitusios. Eilés jutikliai tiesiog pateikia dar
vieng padéties jvestj kombaino vairavimo sistemai. Visi
trasavimo rezimai yra nustatyti tokiu pat badu, kaip GPS
paremtame "AutoTrac".

BA31779,00001F6 -26-08NOV11-1/1
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2012 m. ir naujesniy modeliy saranka ir sistemos kalibravimas

"AutoTrac RowSense" sgranka

PASTABA: Prie§ naudojant §j gaminj be "AutoTrac"
sgrankos reikia atlikti toliau apraSomus veiksmus.

1. GS3 ekrane pereikite | MENIU >> mygtukas
GREENSTAR 3 >> kontekstinis klaviSas VALDYMAS
>> skirtukas VALDYMO NUSTATYMAI >> keitimo
mygtukas ROWSENSE NUSTATYMAL.

GS3 "CommandCenter" pereikite | MENIU

>> mygtukas GREENSTAR 3 >> kontekstinis
klavisas NUSTATYMAI >> mygtukas ROWSENSE
NUSTATYMAL.

2. Perjungikliu jjunkite eiliy valdymo jutiklius.

Pasirtpinkite, kad bty nustatyta tinkama jutikliy,
poslinkio reikSmé (numatytoji reikSmé yra 0).

4. Perjungikliu pasirinkite eiliy jvesties rezima.

. Kad baigtuméte nustatinéti "RowSense", spustelékite
"Patvirtinti".

RowSense Settings

Sensor
Status

Sensor Offset

Row
Emtry

;:} Enabled

0

[+]

-
-

OF

Accept

Kalibravimo nustatymas

A—Jutiklio biisena

C—Eilés jvesties metodas

B—Jutiklio poslinkis (nuo -50 = D—Patvirtinti

iki 50)

PC13820 —UN—14JUN11

BA31779,000020C -26-170CT11-1/2

"AutoTrac RowSense" piktograma rodoma toliau
nurodytose vietose.

* GS3 2630 — valdymo puslapio skirtuke VAIZDAS.
* "GreenStar™ 3 CommandCenter" — vykdymo puslapyje.

PC10040 —UN—O04FEB08

—
L]
—_—

=
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos Kkalibravimas ‘

Eiliy valdymo poslinkio nustatymas

Prireikus keisti | kukurtizy rinktuvg patenkanciy stieby
lygiavima, galima nustatyti eiliy valdymo poslinkj.

Toliau pateikiami pavyzdziai, kai reikia keisti lygiavima.

* Paséta apytikré eilé yra kukurtzy rinktuvo viduryje ir
rinktuvas stumia eiles. Pritaikius poslinkj Sis skirtumas
gali bati padalytas, kad visos eilés pasvirty, taciau ne
taip smarkiai, kaip netaikant poslinkio.

* Paséliy skirtuvai su pritvirtintais eiliy jutikliais
nesulygiuoti su eile. Kol negalima atlikti remonto
ir sulygiuoti jutikliy, galima pritaikyti poslinkj, kad
nuokrypis nuo lygiavimo baty kompensuojamas.

lvedus mazesne nei 0 poslinkio reikSme kombainas
vaziuoja Siek tiek kairiau, jvedus didesne nei O poslinkio
reikSme kombainas vaziuoja Siek tiek deSiniau. Numatytoji
reikSmé 0, keitimo diapazonas nuo —50 iki 50.

1. GS3 ekrane pereikite | MENIU >> mygtukas
GREENSTAR 3 >> kontekstinis klaviSsas VALDYMAS
>> skirtukas VALDYMO NUSTATYMAI >> keitimo
mygtukas ROWSENSE NUSTATYMAI.

GS3 "CommandCenter" pereikite | MENIU

>> mygtukas GREENSTAR 3 >> kontekstinis
klaviSsas NUSTATYMAI >> mygtukas ROWSENSE
NUSTATYMAI.

RowSense Settings

e | Y| e
Sensor Offset P | 0 | + I

Row
Emtry

~
R —

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Jutiklio basena
B—Jutiklio poslinkis (nuo -50
iki 50)

C—Eilés jvesties metodas
D—Patvirtinti

2. |veskite eiliy valdymo poslinkj (nuo —50 iki 50).
Numatytoji reikSmé yra 0.

3. Kad baigtuméte nustatinéti "RowSense", spustelékite
"Patvirtinti".

BA31779,000020D -26-08NOV11-1/1

Eiliy jvesties nustatymas

1. GS3 ekrane pereikite | MENIU >> mygtukas
GREENSTAR 3 >> kontekstinis klaviSsas VALDYMAS
>> skirtukas VALDYMO NUSTATYMAI >> keitimo
mygtukas ROWSENSE NUSTATYMAI.

GS3 "CommandCenter" ekrane pereikite | MENIU
>> mygtukas GREENSTAR 3 >> kontekstinis
klaviSsas NUSTATYMAI >> mygtukas ROWSENSE
NUSTATYMAI.

2. Perjungikliu pasirinkite eiliy jvesties rezima.

3. Kad baigtuméte nustatinéti "RowSense", spustelékite
"Patvirtinti".

Mechaninis:

1. Kombainu vaZiuokite  eile.

2. Kad nuleistumeéte rinktuva, pirmg kartg spustelékite
tesimo mygtuka.

3. Kad jjungtumete valdymo sistema ir eilés jutiklius,
antrg kartg spustelékite tesimo mygtuka.

GPS

1. Kombainu vaziuokite j eile.

2. Kad nuleistumeéte rinktuvg ir jjungtuméte valdymo
sistema, pirma kartg spustelékite tesimo mygtuka.

3. Kad jjungtuméte eilés jutiklius, antrg kartg spustelékite
tesimo mygtuka.

RowSense Settings

~y
A_s

Sensor
Status

Sensor Offset

> |+

-

oK

Accept

Row
Entry

PC13820 —UN—14JUN11

A—Jutiklio busena
B—Jutiklio poslinkis (nuo —50
iki 50)

C—Eiliy jvestis
D—Patvirtinti

PASTABA: Spusteléjus mygtuka "Automatinis” jjungiama
"AutoTrac". Paséliams palietus kontaktinius
Jutiklius jjungiami eiliy jutikliai.

BA31779,000020E -26-08NOV11-1/1
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2012 m. ir naujesniy modeliy sgranka ir sistemos kalibravimas

Eiliy jutikliy kalibravimo procediira

Si procedira atliekama jrengus sistema arba po sistemos
remonto. Eiliy jutikliai turi bati jrengti ir nustatyti pries
galinius ribotuvus.

1. Paruoskite kalibruoti.

|sitikinkite, kad jrengti eiliy jutikliai su spyruoklémis,
laikanCiomis juos ramybés padétyje. Pakelkite
rinktuva, kad eilés jutikliai neliesty zemés. Kombainas
turi nejudéti.

2. Pereikite | MENIU >> mygtukas GREENSTAR
3 >> kontekstinis klaviS$as DIAGNOSTIKA >>
iSskleidziamajame meniu pasirinkite "RowSense".

3. Sukalibruokite jutikliy ramybés busenos jtampa.

Kad ramybeés blsenos jutikliy jtampos baty jrasytos j
SSU atmintj spustelékite mygtuka "Kalibravimas".

PASTABA: Jutikliai turi bdti jjungti, kad aptikty
kalibravimo mygtuka.

PASTABA: Dabar GS3 2630 ir "GreenStar™ 3"
"CommandCenter" rodomos kairiojo ir desiniojo
Jutikliy jtampos. DeSiniojo jutiklio ramybés jtampa
turi bati didesné nei 2,5 V. Kairiojo jutiklio ramybés
jtampa turi bati mazesné nei 2,5 V.

4. Kalibravimas baigtas, iSeikite iS "RowSense"
diagnostikos duomeny puslapio.

GroenSis - Diagnostic Readings
Read the latest Operator Manual prior io operation. To obiain a copy, See your dealer
OF \iSH WA Stellar SupPort.con

@ &

Tes

view |ROWSense

Row Sensors Avalable:
RowSense Aciralion Available:  Yes
AutoTrac License: SF2

Rove Offsel: 0
{im)
Primary Steering Source -

Sensor Coast Mode Time Rennaining: 0

G Left Sensor Voltage: 05

© Right Sensor Voliage: 4.5

o m

@ Calibration Status:  Calibrated

PC13818 —UN—170CT11

Kalibravimo nustatymas

A—Vaizdo iSskleidziamasis
sarasas

B—Kairiojo jutiklio jtampa

C—Desiniojo jutiklio jtampa

D—Mygtukas "Kalibravimas"
E—Kalibravimo bisena

BA31779,000020F -26-08NOV11-1/1

20-3

112116

PN=13




2011 m. ir senesniy modeliy saranka ir sistemos kalibravimas

"AutoTrac RowSense" sgranka 1 SETUP AutoTrac
PASTABA: Prie$ naudojant $j gaminj be "AutoTrac" Steer Sensitivity . r
sgrankos reikia atlikti toliau apraSomus veiksmus. 3 4 G0 - 200 104
1. GS2 ekrane pereikite j originaly GreenStar ekrang >> 5 6 |AutoTrac
SARANKA >> AUTOTRAC. — ) Calibration
2. Nustatykite parinkéiy "[rengta papildoma eiliy valdymo v g Row Guidance Yes
jranga" ir "|jungta eiliy valdymo papildoma jranga" ;
reikime TAIP, 9 o |[Option Installed
. L - Row Guidance Sensor
3. Sukalibruokite eil Id tiklius. d :
ukalibruokite eiliy valdymo jutiklius * || LR | calibration D

ojefelefe]ele

4. Pasirtpinkite, kad bty nustatyta tinkama eiliy valdymo =
poslinkio reikdmé (numatytoji reiksme yra 100). E PAGE g?:l' 'iusggﬂc'ﬁi St} 100
—— S5€ = 3
A—Vairavimo jautris (50—-200) E—Eiliy valdymo poslinkis SETUP ,%
B—"AutoTrac" kalibravimas (50-150) ! q
C—Ilrengta papildoma eiliy F—Nenaudojama NEO %I
valdymo jranga G—Grjzimas
D—Eiliy valdymo jutiklio SETUP | 8
kalibravimas - Setup e
Kalibravimo nustatymas
KR43067,00000FA -26-13NOV08-1/1
Eiliy jutikliy kalibravimo procedira 1 SETLIF‘ AutoTrac
Si procedira atliekama jrengus sistema arba po sistemos Steer‘ Sensitivity 104 r
rerlpqnto._ tI)EiItiq jutikliai turi bati jrengti ir nustatyti pries 31 4| s0-20m (a)
galinius ribotuvus. R
. . ) 5 6 || AutoTrac
1. Paruoskite kalibruoti. —— —— Calibration
Isitikinkite, kad jrengti eiliy jutikliai su spyruoklémis, 7 8 - = |
laikan&iomis juos ramybés padétyje. Pakelkite —— —— Row Guidance ‘f’es@ ©
rinktuva, kad eilés jutikliai neliesty Zemés. Kombainas 9 || o |Option Installed s
turi nejudeti. . [ oL | Ro¥ Guidance Sensor D@@)
A—Vairavimo jautris (50-200) E—Eiliy valdymo poslinkis Calibration e
B—"AutoTrac" kalibravimas (50-150) = Ej
C—lrengta papildoma eiliy F—Nenaudojama pace | Row Guidance 100 @
valdymo jranga G—Grjzimas Offset (50 - 150) 3
D—Eiliy valdymo jutiklio SETUP 3 &
kalibravimas ® &
| o i
e |
. SETUP E ®
RUN Setup ‘E

"AutoTrac" sgranka

Tesinys sekanc¢iame puslapyje KR43067,0000123 -26-17NOV08-1/2
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2011 m. ir senesniy modeliy sgqranka ir sistemos kalibravimas

2. Originaliame "GreenStar" monitoriuje spustelékite
mygtuka SARANKA. Spustelékite "AutoTrac" nurodytg
raidés mygtuka.

3. Sukalibruokite jutikliy ramybés bisenos jtampa.

Kad ramybés buasenos jutikliy jtampos bty jradytos
{ SSU atmintj spustelékite eiliy valdymo jutikliy
kalibravimo mygtuka (E).

PASTABA: Dabar GSD ekrane rodomos kairiojo ir
desiniojo jutikliy jtampos. DeSiniojo jutiklio ramybés
jtampa turi bati didesné nei 2,5 V. Kairiojo jutiklio
ramybés jtampa turi bati mazesné nei 2,5 V.

4. Kalibravimas baigtas, iSjunkite eiliy jutikliy kalibravimo
rezima.

A—Nenaudojama E—Eilés valdymo jutikliy
B—Nenaudojama kalibravimas
C—Kairiojo jutiklio kal. (V) 1,17 F—Nenaudojama
D—Desiniojo jutiklio kal. (V) G—Grijzimas

3,83

Calibration

anpas
soasn

Left Sensor Cal (¥) 1.17
Right Sensor Cal (¥) 3.83

>

efelefe

PAGE

i

SETUPRP

=

INFO

Calibrate
Row Guidance Sensor

v

X

UN

AutoTrac

D

Kalibravimo nustatymas

o] ellel

PC10467 —UN—O3MARO08

KR43067,0000123 -26-17NOV08-2/2

Eiliy valdymo poslinkio nustatymas

Prireikus keisti | kukurGzy rinktuvg patenkanciy stieby
lygiavima, galima nustatyti eiliy valdymo poslinkj.

Toliau pateikiami pavyzdZiai, kai reikia keisti lygiavima.

* Paséta apytikré eilé yra kukurdizy rinktuvo viduryje ir
rinktuvas stumia eiles. Pritaikius poslinkj Sis skirtumas
gali bati padalytas, kad visos eilés pasvirty, taciau ne
taip smarkiai, kaip netaikant poslinkio.

* Paséliy skirtuvai su pritvirtintais eiliy jutikliais
nesulygiuoti su eile. Kol negalima atlikti remonto ir
fiziSkai sulygiuoti jutikliy, galima pritaikyti poslinkj, kad
nuokrypis nuo lygiavimo bty kompensuojamas.

lvedus mazesne nei 100 poslinkio reikSme kombainas
vaziuoja Siek tiek kairiau, jvedus didesne nei 100 poslinkio
reikSme kombainas vaZiuoja Siek tiek deSiniau. Numatytoji
reikSmé 100, keitimo diapazonas nuo 50 iki 150.

1. Originaliame GREENSTAR monitoriuje spustelékite
mygtuka SARANKA. Spustelékite "AutoTrac" nurodytg
raidés mygtuka.

2. |veskite eiliy valdymo poslinkj (nuo 50 iki 150).
Numatytoji reikSmé yra 100.

3. Saranka baigta.

AutoTrac

Steer Sensitivity
(50 - 2000

| b

AutoTrac
Calibration

Row Guidance

Option Installed Yes@

el@]e

Row Guidance Sensor D

=]

©

Calibration
100

Offset (50 = 150)

Tu]

A—Vairavimo jautris (50-200)
B—"AutoTrac" kalibravimas
C—IJrengta papildoma eiliy

valdymo

Row Guidance
SETUP g

Setup

Eiliy valdymo poslinkio nustatymas

(50-150)
F—Nenaudojama

jranga G—Grjzimas

D—Eiliy valdymo jutiklio
kalibravimas

l@]lefe

PC10466 —UN—27APR08

E—Eiliy valdymo poslinkis

KR43067,00000D6 -26-12NOV08-1/1
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Sistemos jjungimas

Ekranai ir indikatoriai

Naudodami "AutoTrac RowSense" ekrane matysite toliau
vaizduojamas piktogramas. GS3 2630 ekrane skirtuko
VALDYMO VAIZDAS Zemélapyje rodoma piktograma,
nurodanti, kad galima naudoti eiliy jutiklius (jeigu jutikliai
jjungti mygtuku JUTIKLIY BUSENA). "GreenStar™

3 CommandCenter" piktograma rodoma vykdymo
puslapyje. Kiekviena piktograma rodo, kas Siuo metu
vyksta kombaine.

Jeigu masina valdoma eiliy jutikliy, piktograma i$ baltos
tampa spalvota (zalia) animuota piktograma.

PC10042C —UN—04FEB08

AN

Sistema jrengta (pilkas fonas)

PC10042 —UN—O04FEBO08
-
234
-

L ]
L]
LJ
Sistema aktyvi, naudojamas ir eilés jutiklis, ir GPS (Zalias fonas)
PC10042A —UN—O04FEBO8

Prarastas GPS signalas, naudojami tik eilés jutiklio duo-
menys (geltonas fonas)

: G

PC10042B —UN—04FEB08

Prarastas eilés jutiklio signalas, naudojamas tik GPS sig-
nalas (oranZinis fonas)

BA31779,0000224 -26-08JUL11-1/1
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Sistemos jjungimas

Eiliy jutikliy jjungimas

Jeigu eiliy jutikliais galima nustatyti eilés padétj, Siais
jutikliais valdomas kombainas. Kad kombainas valdomas
eilés jutikliy, operatoriui nurodo "AutoTrac RowSense"
piktograma, kuri tampa zalia ir kurioje rodomas animuotas
judéjimas.

Nustacius pradinj marsruta (AB linija arba pradinis
jrasytas lenktos trasos vaziavimas), kombainui esant
ne didesniu kaip pusés trasos atstumu ir priimtinu
kampu eiliy atzvilgiu, galima spusteléti tesimo
mygtuka. Vos tik eiliy jutikliuose uzfiksavus veikla,
kombainas pradedamas valdyti eilés jutikliy.

Apsisukimas galulaukéje. Galulaukéje apsisukama taip
pat kaip ir naudojant "AutoTrac" su GPS. Operatorius
pradeda vaziuoti reikiamu marSrutu. Spusteléjus

tesimo mygtukg sistema "AutoTrac" vaziuoja valdymo
marsSrutu. Tada eiliy jutikliai aptinka eilés padétj ir jg seka.
Pritaikomy kreiviy, apskritos trasos ir AB kreiviy linijos
ilginimo funkcijg galima naudoti norint prategsti gretimo
kelio projekcijg galulaukése.

PC15049 —UN—22MAY 12

RIF

m
o B

Ak

PC13877 —UN—18JUL11

Eiliy jutikliy jjungimas GS3 "CommandCenter"

BA31779,0000470 -26-22MAY12-1/1
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2600 ir 2630 ekranas — tiesi trasa

Tiesi trasa

Tiesig trasg naudokite, jei eiles yra tiesios ir nenukrypsta
daugiau nei mazdaug 1 m (3 1/4 ft). Tiesios trasos rezimu — o —
visos linijos projektuojamos pirmojo kelio atzvilgiu.

Jei laukas palyginti tiesus, o kursas nesikeicia,
rekomenduojama naudoti tiesios trasos rezimag, nes bus
galima jvaziuoti | gretimy marSruty eiles. |vaziavimo |
eiles rezultatai geresni, jeigu laukas apsétas naudojant
"AutoTrac". Darbo rezultatai taip pat blna geresni ir
vaZiuojant vandens apsemta vieta, kurioje néra eiliy.

Dirbant tiesios trasos rezimu GPS linija i$ naujo
automatiskai sucentruojama. Taip uztikrinama, kad GPS
marsrutas baty tinkamai sulygiuotas su kukurdizy eilémis.
Sios funkcijos negalima naudoti su pritaikomomis
kreivémis.

Tesinys sekanciame puslapyje

Tiesi trasa

PC10390 —UN—07JANO8

BA31779,0000201 -26-08NOV11-1/4
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2600 ir 2630 ekranas — tiesi trasa

MENIU >> mygtukas GREENSTAR >> kontekstinis PCBE63 —UN—29APR15
klaviSsas VALDYMAS >> skirtukas VALDYMO
NUSTATYMAI.

I$skleidziamajame meniu TRASAVIMO REZIMAS
pasirinkite TIESI TRASA. Pasirinkite skirtukg VAIZDAS. Mygtukas MENIU

PC12685 —UN—29APR15

PASTABA: Kai neimate derliaus, pristabdykite jraSyma.

Veiksmai prie$ pradedant darbg

1. Puslapyje "Vaizdas" perziGrédami imtuvo piktogramg G St
isitikinkite, kad yra SF1, SF2 arba RTK signalas. GS 3 L s

2. |sitikinkite, kad trasos plotis tinkamas. Jeigu trasos

plotis netinkamas, skirtuke VALDYMAS pakeiskite
trasos plot;.

Pasirinkite NUSTATYKITE 0 TRASA,. PCB673 —UN—140CT07

Mygtukas GREENSTAR 3

Kontekstinis klavisas VALDYMAS

BA31779,0000201 -26-08NOV11-2/4

1. I$skleidZziamajame meniu DABARTINE 0 TRASA
pasirinkite trasos pavadinimg. Jeigu néra pavadinimo, Set Track 0
spustelékite mygtukg NAUJAS ir sukurkite naujg

paVadlrﬂmq Current Track 0 Method
Track ¥

2. I8skleidziamajame laukelyje METODAS pasirinkite @ i

trasos metodg (A + B).

@ Haw J@S{amﬁv« I

3. Nuvaziuokite j trasos pradzig ir spustelékite mygtukg —

NUSTATYKITE A. Heading - 0.0000 —
4. Nuvaziuokite i trasos galg ir spustelékite mygtukg PeintALat: 0.00000000

NUSTATYKITE B. Point A Lon.: (00000000
Track Spacing®
Sukuriama linija, kuri projektuojama lauke. L] )

5. Kad jjungtuméte "AutoTrac RowSense", spustelékite

~
N o
tesimo mygtuka. @ Seta ] @ St B I 3]
A—Isskleidziamasis meniu E—Mpygtukas "Trasos plotis" z
"Dabartiné trasa 0" F—Mygtukas "Nustatykite A" |
B—IS$skleidziamasis meniu G—Mygtukas "Nustatykite B" 7 §
"Metodas” A 2
C—Mygtukas "Naujas" 2

D—Salinimo mygtukas Nustatykite 0 trasg

Tesinys sekanciame puslapyje BA31779,0000201 -26-08NOV11-3/4
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2600 ir 2630 ekranas — tiesi trasa

Eiliy praleidimas — vandens telkinyje kukurtizy eiliy

nebus. Tiesios trasos ir AB kreiviy rezimais trasa i$ naujo

sucentruojama, todél yra didesné galimybé, kad kitoje

vandens telkinio puséje veél bus rasta tinkama eilé. —— —

PASTABA: Jeigu dingo ir GPS, ir eiliy jutikliy signalai,
sistema vél jjungiama tik is naujo gavus GPS signalg.

L)
/
/

PC10391 —UN—O08JANO8

Vandens telkinys

BA31779,0000201 -26-08NOV11-4/4

112116
35-3 PN=20



2600 ir 2630 ekranas — pritaikomos kreivés

Pritaikomos kreivés

PC10399 —UN—O04FEB08

Vaziuojant lauku keiCiasi marsrutas

Pritaikomy kreiviy rezimg galima naudoti visuose
laukuose, taciau jis ypa¢ rekomenduojamas, jeigu
vaziuojant lauku kei€iasi marsrutas, labai kei€iasi kursas
arba vaziuojama U formos kreive. Pritaikomy kreiviy
rezimas yra papildoma funkcija, kurig naudojant galima
perjungimo mygtuku jjungti eiliy ieSkiklj. Eiliy jutiklius
galima naudoti kombainui valdyti, kai jie uzfiksuoja eile.
Turi bati jjungtas lenktos trasos jraSymas. Taip nustatomas
pirmasis vaziavimas ir galima ilginti tiesias linijas.

Pritaikomos kreivés projektuojamos tik | gretimus
vaziavimus, tac¢iau galima naudoti jvairiy formy kreives, o
galimos eiliy spéjimo klaidos lauke nesumuojamos.

Jeigu lauke dirba keletas kombainy, pritaikomy kreiviy
rezimu neleidziama praleisti vaziavimo. Siuo atveju
pritaikomy kreiviy reZzimas gali veikti tik tada, jeigu kito
kombaino (-y) trasos plotis pridedamas prie Sio kombaino
trasos plocio. Pavyzdziui, jeigu viename lauke derlius 76
cm (30 in) eilése imamas 8 eiliy rinktuvu, vaziuojanciu
paskui 12 eiliy rinktuva, kiekvieno jy trasos plotis turi bati
20 eiliy (15,24 m) (50 ft).

Pritaikyty kreiviy rezimas rekomenduojamas, jeigu
marsrutas lauke daznai kei€iasi. Pritaikomy kreiviy reZzimu
projektuojamas tik kitas marsrutas..

i

PC10400 —UN—O04FEB08

VaZiuojant lauku keiCiasi kursas

U formos kreivés

PC11000 —UN—O04FEBO08

KR43067,00000AE -26-10NOV08-1/1
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2600 ir 2630 ekranas — pritaikomos kreivés

Pritaikomy kreiviy nustatymas

MENIU >> mygtukas GREENSTAR >> kontekstinis
klaviSsas VALDYMAS >> skirtukas VALDYMO
NUSTATYMAI.

ISskleidZiamajame sgrase TRASAVIMO REZIMAS
pasirinkite PRITAIKOMOS KREIVES. Pasirinkite skirtukg
VAIZDAS.

Veiksmai prieS pradedant darbg

1. Puslapyje "Vaizdas" perziarédami imtuvo piktogramg
isitikinkite, kad yra SF1, SF2 arba RTK signalas.

2. |sitikinkite, kad trasos plotis tinkamas. Jeigu trasos
plotis netinkamas, skirtuke VALDYMAS pakeiskite
trasos plot;.

1. Kad pradétumeéte jrasSinéti marsrutg, spustelékite
jraSymo mygtuka.

2. Lauke vaZiuokite marSrutu. Nuvaziavus pirmuoju
marsrutu kuriama tik paskesnio marsruto projekcija.

3. Kad jjungtuméte "AutoTrac RowSense", spustelékite
tesimo mygtuka.

Jeigu dirbant "AutoTrac" reZimu pasukamas vairas,
jraSymas iSjungiamas. Dokumentacijos rezimu jraSymas
iSjungiamas pakélus rinktuva.

"AutoTrac" rezimas — jeigu operatorius nori per kitg
vaziavima tiksliau jvaziuoti j eiles, pritaikomag jraSymg
galima susieti su "AutoTrac". Tai daryti rekomenduojama
tik tada, jeigu laukas gana tiesus ir be staigiy kreiviy,

o sistema "AutoTrac" retai iSjungiama (dél rankinio
vairavimo arba dingstant GPS signalui).

Dokumentacijos rezimas — pritaikomy kreiviy siejimas
su dokumentacija. Siuo badu operatorius gali dirbdamas
paimti vairg ir toliau jrasinéti marSruta, kuriuo vaziuoja.
Kitu vaziavimu galima naudoti linijy ilginima, taciau

jie nelabai naudingi jvaZiuojant | eiles, nes galinése

Tesinys sekanciame puslapyje

PC8663 —UN—29APR15

Mygtukas MENIU

PC12685 —UN—29APR15

Mygtukas GREENSTAR 3

GreenStar

PC8673 —UN—140CT07

Kontekstinis klavisas VALDYMAS

eilése fiksuojant rinktuva uzdelsiama. Eiliy praleidimo
laikotarpiais rezultaty beveik nebus.

Rankinis jraSymas — operatorius gali susieti pritaikoma
fra8yma su rankiniu jraSymu. Siuo rezimu linijy

ilginti negalima, nebent operatorius galinéje eiléje
nuolat spausty stabdymo mygtuka. Jeigu operatorius
pamirsty iSjungti jraSyma, gali kilti problemy, pavyzdziui,
netinkamai projektuojamas kreivis. Pavyzdys: Jeigu
operatorius iSvaziuoja i$ eilés, kad iSkrauty kombaing,
ir nenuspaudzia pristabdymo mygtuko, marSrutas
jraSinéjamas. Operatoriui vaziuojant gretimu marsrutu
kombainas Siek tiek nukryps iS eilés, nes projektuojama
linija taip pat nukrypusi.

BA31779,0000472 -26-24MAY12-1/2

40-2

112116

PN=22




2600 ir 2630 ekranas — pritaikomos kreivés

Paspauskite: MENIU >> mygtukas GREENSTAR >> : 7
kontekstinis klavisas VALDYMAS >> skirtukas VALDYMO Curve Track Settings
NUSTATYMAI >> mygtukas LENKTOS TRASOS
NUSTATYMAI >> iSskleidziamasis meniu LENKTOS Curve Track l:?’ r
TRASOS |RASYMAS (A). s
Pirmiau vaizduojamame ekrane esanciame End of Path |Straight Line Projection B
iSskleidziamajame meniu pasirinkus reikiama pritaikomy Alaintk oty
kreiviy rezimg galima keisti rodomus pritaikomy kreiviy, - e
rezimus. M nﬂf@ 30.0
1)
¢ "AutoTrac"
* Dokumentacija CInrOunra
* Rankinis FEmch Duta
A—Lenktos trasos jraSymas E—Duomeny valymo T,ghf;ﬁ?::@
B—Marsruto pabaigos mygtukas
peréjimas F—Paprasty siaury posukiy @
C—Zeméje dirbancio padargo zymeés langelis
apsisukimo spindulio G—Mygtukas "Patvirtinti"
2ymés langelis

D—Zeméje dirbancio padargo
apsisukimo spindulio
jvesties laukas

PC15156 —UN—24MAY 12

BA31779,0000472 -26-24MAY12-2/2

PC15050 —UN—22MAY12

Eiliy iesSkiklis

o
Eiliy ieSkiklj galima naudoti dirbant pritaikyty kreiviy rezimu 1' :::ll
ir radus eile, nutolusig per du arba daugiau vaziavimy. =
Pritaikomy kreiviy rezimu artédami prie galulaukés Eiliy ieSkiklis igjungtas
spustelékite eiliy ieskiklio mygtuka, kad jjungtumeéte eiliy ~ PC1°001 ~UN—22MAYI2
ieSkiklj. [raSoma masinos padétis ir kursas. "Il"
PASTABA: Jeigu pirmakart jjungus eiliy ieSkiklio mygtukg

"AutoTrac” per 3 minutes nei§jungiama, jraSytoji Eiliy ieskiklis jungtas

adetis ir kursas panaikinami.

Eilés gale pasirapinkite, kad jraSymas baty i$jungtas. i~ e
Ekrane projektuojamos lygiagrecios eilés. e F il 0.0

Galulauke vaziuokite link reikiamos eilés. |vaziuokite j eile
ir spustelédami eiliy ieSkiklio mygtuka iSjunkite eiliy ieskiklj.
Dabar sistemoje vél jjungiamas pritaikomy kreiviy rezimas.

Prie$ pradédami imti derliy pasirGpinkite, kad baty jjungtas
jraSymas. Spustelékite tesimo mygtuka. Sistema
"AutoTrac" vairuoja kombaing eile ir raSomas naujas
pirmasis marsrutas.

A—Vaizdas F—"RowSense" biisenos
B—Valdymo nustatymai piktograma
C—Trasos postumio G—Jrasymo mygtukas o~
nustatymai H—Pristabdymo mygtukas 70 0 §
D—"iTec Pro" l— Vairavimo jjungimo / - A =
E—Eiliy ieskiklio mygtukas iSjungimo mygtukas Steer Sensitivty  — | q
4
)
5
)
o
o
BA31779,0000471 -26-24MAY12-1/1
40-3 112116
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2600 ir 2630 ekranas — AB kreives

AB kreivés

AB kreiviy rezimas rekomenduojamas lauke esant tolygiai
kreivei. Tai leidzia eilei pereiti | Salia esancius marsrutus.
Rezultatai geresni, jeigu laukas apsétas naudojant
"AutoTrac". Naudojant AB kreiviy rezima, darbo rezultatai
taip pat buna geresni ir vaziuojant eiliy praleidimo vietomis.

AB kreiviy reZzimo pranasumas — lenkta trasa lauke
projektuojama kaip ir lygiagrecios linijos, taciau kiekvieno
vaziavimo kreivés forma yra ta pati.

Dirbant AB kreiviy rezimu GPS linija iS naujo automatiskai
sucentruojama. Taip uZztikrinama, kad GPS marsrutas baty
tinkamai sulygiuotas su kukurizy eilémis. Sios funkcijos
negalima naudoti su pritaikomomis kreivémis.

PC10393 —UN—08JANO8

AB kreiviy reZzimu visos linijos projektuojamos pirmojo vaZiavimo atzvilgiu

Tesinys sekanciame puslapyje BA31779,0000203 -26-08NOV11-1/3

45-1 112116
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2600 ir 2630 ekranas — AB kreivés

MENIU >> mygtukas GREENSTAR >> kontekstinis
klavisas VALDYMAS >> skirtukas VALDYMO
NUSTATYMAIL.

PASTABA: Kai neimate derliaus, pristabdykite jraSyma.

1. ISskleidziamajame sgrase TRASAVIMO REZIMAS
pasirinkite AB KREIVES. Pasirinkite skirtuka VAIZDAS.

2. Skirtuke VAIZDAS perzitrédami imtuvo piktogramg
isitikinkite, kad yra SF1, SF2 arba RTK signalas.

Spustelékite mygtuka AB KREIVES.

|sitikinkite, kad trasos plotis tinkamas. Jeigu trasos
plotis netinkamas, skirtuke VALDYMAS pakeiskite
trasos plot;.

PC8663 —UN—29APR15

Mygtukas MENIU

PC12685 —UN—29APR15

Mygtukas GREENSTAR 3

GreenStar

PC8673 —UN—140CTO07

Kontekstinis klavisas VALDYMAS

BA31779,0000203 -26-08NOV11-2/3

5. 13skleidZiamajame meniu DABARTINE AB KREIVE
pasirinkite AB kreivés pavadinimg. Jeigu néra
pavadinimo, spustelékite mygtuka NAUJAS ir
sukurkite naujg pavadinima.

6. Pradédami pirmajj vaziavimg spustelékite jraSymo
mygtuka.

7. Baigdami pirmajj vaziavima spustelékite patvirtinimo
mygtuka. Lauke projektuojamos kreives.

8. Kad jjungtuméte "AutoTrac RowSense", spustelékite
tesimo mygtuka.

D—Mygtukas "Trasos plotis"

E—I|rasymo / sustabdymo
mygtukas

F—Pristabdymo mygtukas

A—ISskleidziamasis meniu
"Dabartiné AB kreivé"

B—Mygtukas "Naujas"

C—Salinimo mygtukas

Set AB Curve

Current AB Curve

®
P ) B

Number of Segments 0

Point A Lat, 0.00000000

Point A Len. 0.00000000

Frck Sacin
WO (5]

BA31779,0000203 -26-08NOV11-3/3
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2600 ir 2630 ekranas — apskrita trasa

Apskritos trasos nustatymas

Apskritos trasos rezimas rekomenduojamas, jeigu paséliai
paséti centrinio sukimosi tasko lauke.

Jei eiliy derliy reikia nuimti apskritimais, turétumeéte
naudoti apskritos trasos rezima. GPS kreivio jvesties
duomenis galima pritaikyti eiliy jutikliams.

MENIU >> mygtukas GREENSTAR >> kontekstinis
klaviSas VALDYMAS >> skirtukas VALDYMO
NUSTATYMAI.

1. I$skleidziamajame meniu TRASAVIMO REZIMAS
pasirinkite APSKRITA TRASA. Pasirinkite skirtuka
VAIZDAS.

PC10853 —UN—31JANO8

2. Skirtuke VAIZDAS perzitrédami imtuvo piktograma
isitikinkite, kad yra SF1, SF2 arba RTK signalas.

3. Spustelékite mygtukg NUSTATYTI APSKRITIMA,

. Isitikinkite, kad trasos plotis tinkamas. Jeigu trasos
plotis netinkamas, skirtuke VALDYMAS pakeiskite

trasos plot;. Mygtukas MENIU
PC12685 —UN—29APR15

@8 o

Mygtukas GREENSTAR 3

PC8663 —UN—29APR15

PC8673 —UN—140CT07

Kontekstinis klavisas VALDYMAS

Tesinys sekanciame puslapyje BA31779,0000204 -26-08NOV11-1/2
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2600 ir 2630 ekranas — apskrita trasa

5. ISskleidZiamajame meniu DABARTINIS
APSKRITIMAS pasirinkite apskritimo pavadinima.
Jeigu néra pavadinimo, spustelékite mygtukg NAUJAS
ir sukurkite naujg pavadinima.

6. ISskleidziamajame laukelyje METODAS pasirinkite

vaziavimo metoda.

7. Vaziuodami pirmajj vaziavimg spustelékite jraSymo

mygtuka.

8. Apvaziave pirmajj apskritimg spustelékite patvirtinimo
mygtuka. Lauke projektuojamas apskritimas.

9. Kad jjungtuméte "AutoTrac RowSense", spustelékite

tesimo mygtuka.

A—Is$skleidziamasis meniu

"Dabartinis apskritimas"

B—ISskleidziamasis meniu
"Metodas™
C—Mygtukas "Naujas"

D—Salinimo mygtukas
E—Mygtukas "Trasos plotis"

Set Circle

Current Circle

®

= =

FPoint A Lat_:
Point A Lon.

* 0.00000000 e
: 30.000

Track Spacing

()

0.00000000

Method

Orbve Chrohe
L
v

Ja T
—

PC10710 —UN—250CT07

BA31779,0000204 -26-08NOV11-2/2
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"GS3 CommandCenter" — tiesi trasa

Veikimo principas

Tiesios trasos rezimu operatorius gali lengviau vaziuoti
tiesiais lygiagrecCiais marsrutais. Apibrézkite 0 trasg
(atskaitos marsruta) vienu i$ keliy btady. Apibrézus 0
trasg generuojami visi lauko vaziavimai. Generuojamus
vaZiavimus galima naudoti rankinio valdymo reZzimu arba
naudojant "AutoTrac". Kad vairavimo klaidos nebdty
skleidZziamos visame lauke, kiekvienas vaziavimas
generuojamas i$ pradinio vaZiavimo.

Vaziavimai yra identiSkos pradinio vazZiavimo kopijos.

PASTABA: Terminai "Valdymo trasa" ir "AB linija"
reiSkia tg patj. O trasa yra trasa, kurig apibréZia
operatorius ir nuorodos taskas, kuriuo pagrjsti
visi lygiagretds vaZiavimai lauku.

Plotis tarp lygiagrecCiy vaZiavimy yra sarankos
vediklyje jvestas trasos plotis.

PC9508 —UN—240CT06

BA31779,0000233 -26-21JUL11-1/1

Naujos tiesios trasos kurimas
0 trasg galima nustatyti keliais budais:

¢ A + B — 0 trasa nustatoma vaziuojant ja transporto
priemone.

¢ A + automatinis B — 0 trasa nustatoma vaziuojant ja
transporto priemone.

* A + kursas — 0 trasa nustatoma nuvaziuojant transporto
priemone j taskg A ir jvedant iS anksto nustatytg kurso
reikSme.

¢ |Ig / plat — O trasa nustatoma jvedant i$ anksto
nustatytas ilgumos ir platumos koordinaciy reikSmes
A ir B taSkams.

* |Ig / plat + kursas — 0 trasa nustatoma jvedant i$ anksto
nustatytas ilgumos ir platumos reikSmes A taskui ir
jvedant i$ anksto nustatytg kurso reikSme.

PASTABA: 0 trasq galima nustatyti operacijos metu
(pvz., sodinant), taCiau jg kuriant nebus prieinami
kai kurie kontekstiniai klavisal.

BA31779,0000227 -26-13JUL11-1/1
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"GS3 CommandCenter" — tiesi trasa ‘

Metodai A + B, A + automatinis B ir A + kursas

i
T
3
Kursas
PC10857MT —UN—23APR09
= A =~ B
2. N
A
1
]
[
£
.-“(
BA31779,0000228 -26-14JUL11-1/4
1. Pasirinkite TIESIOS TRASOS rezima ir pasirinkite PC13868 —UN—14JUL11
arba sukurkite "Trasos pavadinimg" galiniame
"Sarankos vediklio" puslapyje (VALDOMOS TRASOS (GS 3]
NUSTATYMAS).
PASTABA: | §j puslapj taip pat galima pereiti kontekstiniu Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis
klavisu "Spartus valdymo keitimas". PC10857) —UN—13APRO9
Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis -> "Spartus ”ﬂl
valdymo keitimas"
2. Nuvaziuokite iki norimos vietos lauke, norédami Spartus valdymo keitimas

sukurti A taska.

BA31779,0000228 -26-14JUL11-2/4

3. Spustelékite kontekstinj klavisg "NUSTATYTI A". PC10857MU —UN—23APR09

TA

Kontekstinis klavisas "Nustatyti A"

Tesinys sekanciame puslapyje BA31779,0000228 -26-14JUL11-3/4
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"GS3 CommandCenter" — tiesi trasa

Nustatykite B tadkg vienu i$ trijy baduy;

* Norédami nustatyti B tadkg rankiniu badu,
nuvaziuokite | norima vietg lauke, kur norite kurti
B taska, ir pasirinkite "Nustatyti B". Minimalus
atstumas yra 3 m (10 feet). Rekomenduojama
nustatyti B taskg lauko tolimajame gale, norint
nustatyti norimg kursa.

* Norédami automatiSkai nustatyti B tasSka, bet kada
galite pasirinkti "Automatiskai nustatyti B". B taskas
bus nustatytas automatiskai, kai transporto priemoné
nuvaziuos 15 m (45 ft) nuo A tasko.

Siuo badu B taskas apskaiciuojamas pagal
paskutinius penkis duomeny taskus, paimtus i$
nuvaziuoty 15 m (45 ft), ir nustatoma tinkamiausia
kurso linija per taskus.

* Norédami nustatyti B taSka jvesdami kurso kryptj,
spustelékite kontekstinj klaviSg "Nustatyti kursg".
|veskite norima kurso linijg skaitine klaviatara ir
jrasykite reikSme pasirinkdami "Patvirtinti".

0.000 nurodo Siaure, 90.000 — rytus, 180.000 —
pietus, 0 270.000 — vakarus.

Dabar nustatoma 0 trasa ir automatiSkai sukuriamos
lygiagrecios trasos. Dabar sistema "GreenStar" yra
nustatyta veikti.

PC10857MV —UN—23APR09

I.&B

)

Kontekstinis klavisas "Nustatyti B"
PC10857MW —UN—23APR09
MITIIT B

|13

Automatiskai nustatyti B

@

Kontekstinis klavisas "Kursas"

PC10857MX —UN—23APR09

Bet kuriuo momentu norédami atSaukti sgranka
ir grizti | "Valdymo sarankos puslapj", pasirinkite
"AtSaukti".

BA31779,0000228 -26-14JUL11-4/4
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"GS3 CommandCenter” — pritaikomos kreivés ‘

PC9028 —UN—16APR06

Veikimo principas

Pritaikomy kreiviy rezimu operatorius gali jrasyti rankiniu m
bldu vairuojamg lenktg trasg. |rases pirmajj lenktg m
vaziavima ir apsukes masing operatorius gali, pasirodzius _/.\//_\
propaguotam marsrutui, jungti lygiagrety trasavima arba m
jjlungti AutoTrac. Transporto priemoné tolimesniems _//_\///_\
vaziavimams nukreipiama pagal anksciau jrasSytg

vaziavimg. Kad vairavimo klaidos nebuty skleidziamos

visame lauke, kiekvienas vazZiavimas generuojamas

pradinio vaziavimo atzvilgiu. Vaziavimai néra identiskos

pradinio vaziavimo kopijos. Kad nedidéty gretimy

vaziavimy tarpusavio klaida, vaziavimo kreivis kei¢iamas.
Prireikus operatorius gali bet kurioje lauko vietoje
pakeisti kreivés marsruta, tiesiog pasukes masing nuo
propaguojamo marsruto.
PASTABA: Dirbant pritaikomy Kreiviy rezimu
vaZiavimo praleisti negalima.
Marsruto linkis keiciasi kitiems marSrutams labiau
iSsigaubiant ar jsigaubiant.
Pritaikomy kreiviy trasos rezimas leidzia operatoriui .

vaziuoti ir valdyti jvairiomis lauko trajektorijomis.

2
<
1
%
|
8
[+
g
BA31779,0000234 -26-21JUL11-1/1
Valdymo modeliai / //
Sis visy linijy segmenty paieskos bidas leidZia operatoriui C ff /f
vaziuoti jvairiais budais:
* Paprastas vingis [=] E—
* S vingis o
¢ [rémintas g
* Greita trasa El(
¢ Spiralinis z
* Apskritimas @——@ @—»[Ei 2;) 7
Trasos postumio naudojimas §
Naudojant lenktg trasg nerekomenduojama naudoti trasos
postimio. Trasos postlimis nekompensuoja badingo GPS
nukrypimo veikiant lenktos trasos rezimu. A—Paprasta kreive D—S kreive
B—Keturkampé spiralé E—Greita trasa
C—Spiralé F— Apskritimas
BA31779,0000235 -26-21JUL11-1/1
60-1 112116
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"GS3 CommandCenter" — pritaikomos kreives

Naujos pritaikomos lenktos trasos kiirimas "™~ 0T

PASTABA: Dirbant pritaikomos lenktos trasos rezimu GS3
nustatyti kliento, dkio ir lauko nebditina, taciau galima
jradyti tik vieng bendrajg pritaikomag lenktg trasq.

Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis
PC10857JJ —UN—13APR09

1. Pasirinkite PRITAIKOMOS LENKTOS TRASOS

rezimg sgrankos vediklio paskutiniame puslapyje 4
(VALDOMOS TRASOS NUSTATYMAS). ||:||
PASTABA: | §j puslapj taip pat galima pereiti kontekstiniu o
klavisu "Spartus valdymo keitimas". 10857 UN_27Aprgg TS valdymo keitimas
2. Kad pradétuméte trasa, nuvaziuokite | pageidaujamag ;'; \}0
vietg lauke. @ )E
Fe e
Pradéti jraSyma
Tesinys sekanciame puslapyje BA31779,0000229 -26-14JUL11-1/2
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"GS3 CommandCenter" — pritaikomos kreivés

3. Pradékite jrasinéti.

PASTABA: Kai kartojimo reZzimas jjungtas, "Pritaikomos
kreivés jraSymo" kontekstinis klavisas isjungtas.
JraSant naujus marSrutus (pvz., sodinimo),

langelis "Kartojimo reZzimas" turi bati nepaZymeétas
(iSjungtas). VazZiuojant jau esamais marSrutais (pvz.,

purskimo, derliaus nuémimo), langelis "Kartojimo
rezimas" turi bati pazymétas (jjungtas). Pagal
numatytajj nustatymag kartojimo rezimas isjungtas.

Norédami pradéti jraSyma rankiniu badu, pasirinkite
kontekstinj klavisg "Pritaikomos kreivés jrasymo
paleidimas". Sis kontekstinis klaviSas, jj pasirinkus,
bus pakeistas tokiais kontekstiniais klaviSais:

* Pristabdyti jraSymag
¢ Stabdyti jraSyma
¢ AtSaukti

PASTABA: [raS8yma reikia iSjungti tik tuo atveju, jei
masina vairuojama uz jprasto lauko konfiglracijos
riby (t. y., pripildyti purkStuvg, sodintuvg) arba
Jei nenorite jrasyti posakiy lauko gale.

Kreivés nustatymai — jraSymas gali bati jjungiamas
remiantis programa "AutoTrac" arba apréptimi,
pasirenkant Siuos variantus valdymo nustatymuose

4. Atlikite pradinj vaziavima. Zemélapyje atsiras mélyna

valdoma trasa.

PASTABA: Vaziuojant tiesiai, jraSytas marsrutas uz
masinos piktogramos ekrane gali bati nerodomas.
Pasukus masing, atsiras marSrutas.

I18rySkinta balta navigacijos linja NEPASIRODYS,
kol nebus pasiekta vaZiavimo pabaiga ir kol
masSina neapsisuks. Masing apsukus, sistema
nustatys, kokiu marSrutu vaziuoti. Sistema randa
linijjos segmentq, kuris yra lygiagretus trasai

ir yra nuo 1/2 iki 1 1/2 trasos plocio atstumu
nuo trasos. Pasirodys numatytas marSrutas,
kuriuo operatorius gali vaziuoti. Transporto
priemone vaZziuokite norimu keliu.

5. Pasukite transporto priemone pirmojo vaziavimo
gale. Bus sugeneruota balta navigacijos linija kitam
vaziavimui. Navigacijos linijai pasirodyti gali prireikti
keliy sekundziy.

6. Kai pasirodys balta navigacijos linijja numatomam

vaziavimui, paspauskite masinos atnaujinimo jungiklj

PC10857NE —UN—27APR09

W)

LEF

SR

Pristabdyti jraSyma

L
@)

Fa

PC10857NF —UN—27APR09

Stabdyti jrasyma
PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis
PC10857JF —UN—13APR09

{3

Nustatymai

PC10857NG —UN—27APR09

i

Valdymo nustatymai

(tik naudodami programa "AutoTrac"), ir masina §j
vaziavimg bus vairuojama automatiskai. Pasirinke
rankinj valdyma, vaziuokite nukreipdami transporto
priemone pagal iSrysSkintg baltg navigacijos linija.

7. Uzbaiges lauka, pasirinkite "Stabdyti jraSyma".

SVARBU: STABDYKITE jraSyma prie$ jvaziuodami
i kita lauka. To nepadarius, pastarojo
lauko pritaikomos kreivés duomenys bus
iStrinti pries jrasant pritaikomos kreivés
duomenis kitame lauke.

PASTABA: [raSyti pritaikomos lenktos trasos duomenys

yra priskiriami pasirinktam klientui, akiui, laukui.
Jie bus saugomi ekrano vidinéje atmintyje,

kol jas vartotojas iSvalys, bei gali bati perkelti
i§ vieno ekrano | kitg.

BA31779,0000229 -26-14JUL11-2/2
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"GS3 CommandCenter" — pritaikomos kreivés

Tiesaus marsruto jraSymas arba klitéiy

apvaziavimas

1. Pradéti jraSyma

2. Pasirinkite Pristabdyti jraSyma norédami laikinai
sustabdyti transporto priemonés marsruto jraSyma.

3. Pasirinkite Jra8yma, norédami atnaujinti pritaikomos
kreivés jraSyma.

Atstumas tarp ty tasky, kur jraSymas buvo
PRISTABDYTAS ir ATNAUJINTAS, bus sujungtas tiesia
linija. Tai naudinga, kai yra ilga tiesi marSruto sekcija arba
apvaziuojant klidtis.

PC9284 —UN—29JUL06

PASTABA: ligiausias sukuriamas tilto segmentas (linijos
segmentas sukuriamas tarp SUSTABDYTA ir
SUSTABDYMAS ATSAUKTAS) yra 0,8 km (0.5
miles) (2640 ft). Didesnio atstumo linijos segmentas
nesujungs, ir taip marsrute atsiras spraga.

A—|rasymas SUSTABDYTAS D—|Jrasymas ATNAUJINTAS

B—Tilto segmentas E—Marsrutas jrasytas kaip
generuojamas dviem tiesi linija tarp tasky A ir D
taskams sujungti

C—Traktoriaus marsrutas
nejrasomas jj sustabdzius

PC9285 —UN—08AUG06

BA31779,000022A -26-13JUL11-1

=

Eiliy ieskiklis

1111

TG

a4 of Pt 2 Guidance

Eiliy ieSkiklj galima naudoti dirbant pritaikyty kreiviy rezimu
ir radus eile, nutolusig per du arba daugiau vaziavimy.
Pritaikomy kreiviy rezimu artédami prie galulaukés
spustelékite mygtuka [JUNGTI EILIY IESKIKL]. |raSoma
masinos padeétis ir kursas. BeAFirtis o s aria A Th

PASTABA: Jeigu pirmakart spustelejus mygtukg 154 (=)
[JUNGTI EILIY IESKIKL] "AutoTrac” per 3 minutes
nei$jungiama, jraSytoji padétis ir kursas panaikinami. |

Eilés gale pasirGpinkite, kad jraSymas bty iSjungtas.
Ekrane projektuojamos lygiagrecios eilés.

Galulauke vaziuokite link reikiamos eilés. |vaZiuokite j eile @O
ir spustelékite mygtukg ISJUNGTI EILIY IESKIKL]|. Dabar
sistemoje vél jjungiamas pritaikomy kreiviy rezimas.

PC13966 —UN—O03AUG11

Pries pradédami imti derliy pasirapinkite, kad baty jjungtas
jraSymas. Spustelékite tesimo mygtuka. Sistema
"AutoTrac" vairuoja kombaing eile ir raSomas naujas
pirmasis marsrutas.

BA31779,000024D -26-03AUG11-1/1
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"GS3 CommandCenter"” — AB kreives

Veikimo principas

AB kreiviy rezimas leidzia operatoriui vaziuoti
lygiagreciomis lenktomis trasomis su dviem galiniais
taSkais kiekvienoje lauko puséje. Valdomos trasos bus
lygiagrecios trasai bet kuria kryptimi, jos bus sugeneruotos
remiantis originalia pradine trasa, kad buty galima
uztikrinti, kad vaziavimo klaidos nesikartoty per visg lauka.

0 trasa yra atskaitos trasa, kuria pagristi visi kiti lenkti
vaziavimai. Sukdrus pirmaja AB kreive (0 trasg), bus
sugeneruotos 4 trasos. MaSinai nuvaziavus paskutinj
ekrane rodomg vaziavimg sistema toliau generuoja
papildomus vaziavimus.

PASTABA: AB kreiviy reZimu galima praleisti vaZiavimus.

AB kreivés trasos informacijos generavimas. Sistemai
generuojant pradinius vaZiavimus jrasius 0 trasg arba
generuojant papildomus vaziavimus, perspektyviame
rodinyje pasirodys tekstas "Generuojama AB kreivé". Siuo
metu negalésite nukrypti nuo jokiy marsruty.

AB kreivés generavimo ribos. Pradzioje jraSyta AB
kreive turi bati bent 10 pedy ilgio, kad baty galiojanti AB
kreivé naudoti nuorodai. Transporto priemoneé turi bati
per 400 metry (0.25 miles) nuo ten, kur O trasa buvo
jrasyta, kad sistema pradéty generuoti kreiviy marsrutus.

PC9028 —UN—16APR06

Jei transporto priemoné yra ties iSorine riba, ekrane
pasirodan€iam marsrutui generuoti gali prireikti keleto
minuciy. Per §j laikg ekrane bus rodomas praneSimas
"Generuojama AB kreive".

Kelios AB kreivés lauke — lauke gali bati keli AB kreiviy
marsrutai. Kiekviena lauko AB kreivé turi bati jrasyta ir
jvardyta unikaliu pavadinimu.

Trasy numeravimas — trasos bus sunumeruotos, kad
apvaziavima baty galima praleisti ir kad baty lengviau rasti
apvaziavimus. Krypties etikete (S, P, R arba V) apibrézia
kursas, nustatytas tarp pirmo ir paskutinio kreivés tasko.

Marsruto linkis keiciasi kitiems marSrutams labiau
iSsigaubiant ar jsigaubiant.

BA31779,0000236 -26-21JUL11-1/1

Naujos AB kreivés trasos karimas

Pirmajai AB kreivei (0 trasai), kuria pagristi visi kiti
lenkti vaziavimai lauke, nustatyti atlikite toliau apraSomg
procedura.

PASTABA: Lauke galima jraSyti kelias AB kreives. Juos
reikés pavadinti ir jrasyti atskirai.

1. Pasirinkite AB KREIVES TRASOS reZima ir pasirinkite
arba sukurkite "Trasos pavadinimg" galiniame
"Sarankos vediklio" puslapyje (VALDOMOS TRASOS
NUSTATYMAS).

PASTABA: | §j puslapj taip pat galima pereiti kontekstiniu
klavisu "Spartus valdymo keitimas".

2. Vaziuokite | pageidaujama vietg lauke, kad
pradétuméte O trasa.

3. AB kreiviy jra8ymo pradzios kontekstinio klaviso
pasirinkimas. Sis kontekstinis klaviSas, jj pasirinkus,
bus pakeistas tokiais kontekstiniais klaviSais:

* Pristabdyti jraSymag
¢ Stabdyti jraSyma
* AtSaukti.

4. Atlikite pradinj vaziavima. Zemélapyje atsiras mélyna
valdoma trasa.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis
PC10857JJ —UN—13APR09
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Spartus valdymo keitimas

PASTABA: Vaziuojant tiesiai, jraSytas marsrutas uz
masinos piktogramos ekrane gali bdti nerodomas.
Pasukus maSing, atsiras marSsrutas.

5. Apvaziavimo gale spustelékite "Stabdyti jraSyma", ir
trasa bus jrasyta | atmintj.

PASTABA: Jei jraSinéjant prarandamas GPS signalas,
jraSymas sustabdomas, o iki to tasko jraSyta AB
kreivé bus issaugota. Jei AB kreivé yra ne tokia,
kokios noréjo operatorius, jq galima istrinti mygtuku
"Trinti trasq" SARANKOS VEDIKLIO puslapyje
VALDOMOS TRASOS NUSTATYMAS.

BA31779,000022B -26-14JUL11-1/1
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"GS3 CommandCenter" — AB kreivés

Tiesaus marsruto jraSymas arba klitéiy
apvaziavimas

1.
2.

Paleisti AB kreiviy jraSyma

Pasirinkite Pristabdyti jraSyma norédami laikinai
sustabdyti transporto priemonés marsruto jraSyma.

Norédami testi AB kreivés jra8yma, pasirinkite AB
kreiviy jraSyma.

Atstumas tarp ty tasky, kur jraSymas buvo
PRISTABDYTAS ir ATNAUJINTAS, bus sujungtas tiesia
linija. Tai naudinga, kai yra ilga tiesi marSruto sekcija arba
apvaziuojant klidtis.

PASTABA: ligiausias sukuriamas tilto segmentas (linijos

segmentas sukuriamas tarp SUSTABDYTA ir
SUSTABDYMAS ATSAUKTAS) yra 0,8 km (0.5
miles) (2640 ft). Didesnio atstumo linijos segmentas
nesujungs, ir taip marsrute atsiras spraga.

A—Sustabdyti pries kliatj
B—Atnaujinti po klitities

C—IS 0 trasos generuojami
marsrutai

i

PC9030C —UN—270CT06
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"GS3 CommandCenter” — apskrita trasa

Veikimo principas

Apskrita trasa padeda operatoriui vaziuoti koncentriniais
ratais lauke su centrinio taSko drékinimo sistema. Pradinj
apskritimg operatorius gali sukurti jvairiais budais.
Nustacius pradinj apskritimg lauke sukuriami visi kiti
apskritimai.

Apskritos trasos rezimu galima naudoti rankinj valdymag;
taciau kad apskritos trasos rezimu baty galima

naudoti "AutoTrac™, reikia ir "AutoTrac", ir "Pivot Pro"
suaktyvinimy. "Pivot Pro" suaktyvinti galima tik Siaurés
Amerikoje.

Apskritimo centro platumos ir ilgumos koordinatés
jraSomos ir susiejamos su lauko pavadinimu. Jei
nustacius apskritimo centrg nepasirenkamas laukas,
jraSomi bendrieji apskritimy centrai. Apskritimo centrus
galima i$ atminties jkelti, prireikus naudoti ateityje.

BA31779,0000237 -26-21JUL11-1/1

Naujos apskritos trasos karimas

Apskritimo trasos yra sukuriamos nustatant apskritimo
centrinj taSka. Centrinj tadkg galima nustatyti dviem
budais:

IS pradziy pasirinkite APSKRITOS TRASOS rezima ir
pasirinkite arba sukurkite trasos pavadinimg sgrankos

vediklio galiniame puslapyje (VALDOMOS TRASOS
NUSTATYMAS).

PASTABA: | §j puslapj taip pat galima pereiti kontekstiniu
klavisu "Spartus valdymo keitimas".

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Pagrindinis sistemos "GreenStar" puslapis
PC10857JJ —UN—13APR09
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Apskritimo apvaziavimo metodas

* Apskritimo apvaziavimas — apskrita trasa sukuriama
nuvaziavus maziausiai 10 procenty norimo apskritimo.
Kad buty geriausiai apskaiCiuojamas apskritimo centras
ir sudaryta tikslesné trasa, rekomenduojama apvaziuoti
visg apskritima.

¢ |Ig / plat — nustato apskritg trasg pagal konkrety ilgumos
ir platumos taska apskritimo centre (nustatytg vartotojo).

1. Kad apvaziuotuméte apskritimg, visy pirma
nuvaziuokite | norimg lauko vieta.

2. Pasirinkite "Pradéti apskritimo jraSymg".
3. Apvaziuokite norimg apskritima.

4. Pasirinkite "Stabdyti apskritimo jraS8ymga". Apskritos
trasos sukuriamos automatisSkai, naudojant sgrankos
vediklyje nustatyta trasos plot;.

PASTABA: Kai apvaziuojama pakankama apskritimo
dalis, kad baty galima apskaiciuoti centrinj taska,
pasirodo mygtukas "Stabdyti apskritimo jraSyma".

BA31779,000022E -26-13JUL11-1/1

ligumos / platumos metodas
1. Pasirinkite centrinio taSko platuma ir ilguma.

2. |veskite reikiamg apskritimo centro ilgumos ir platumos
reikSmes deSimtainiais laipsniais. Pirmagkart jjungus
jvesties ekrang rodomos su lauku susietos ankstesnés
ilgumos ir platumos reikSmeés.

3. Kad jraSytuméte reikSmes, spustelékite "Patvirtinti".
Apskritos trasos sukuriamos automatiskai, naudojant
sgrankos vediklyje nustatytg trasos plotj.

PASTABA: Gali prireikti sulygiuoti automobilj centrinés
asies boksto trasg arba naudoti centrinés trasos
postamj trasoms sulygiuoti su automobiliu.

BA31779,000022F -26-13JUL11-1/1
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Diagnostika

Diagnostikos ekranai

PASTABA: Pateikiami ir trumpai paaiskinami galimi
diagnostikos atsakymai.

GreenStar 2 Pro - Diagnostic Readings

Read the latest Operaters Manual prior to operation. To obtain a copy, see
you dealer or visit www.StellarSupport.com

® 2

View |RowSense

Row Sensors Available: Yes
© RowSense Activation Avallable:  Yes
@ AutoTrac License: Yes

@ Primary Steering Scurce  GPS

Sensor Coast Mode Time Remaining: [i]
(sec)

Senesniy nei 2012 m. modeliy diagnostikos rodmenys

A—ISskleidziamasis meniu
"Vaizdas"

B—Galima naudoti eiliy jutiklius

C—Yra "RowSense"
suaktyvinimas

D—"AutoTrac" licencija
E—Eilés poslinkis
F—Pirminis vairavimo Saltinis

duomenis laikas

Galima naudoti eiliy jutiklius:
* A — taip
*B-ne

Yra eiliy valdymo sistemos suaktyvinimas:

* A — taip (jeigu yra "AutoTrac RowSense" GS3
suaktyvinimas)

* C —ne (jeigu "AutoTrac RowSense" GS3 suaktyvinimo
néra)

"AutoTrac" licencija:
¢ A — taip (SF1)

* B — taip (SF2)
*C-ne

Eilés poslinkis:
¢ Dabartiné eilés poslinkio reikSme, atstumas
matuojamas (in) arba (mm).

Pirminis vairavimo $altinis:

PC13824 —UN—28JUN11

Groan§ bar - Diagnostic Resdings
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain 3 copy, seeyour dealer
or visit wraw Stelia Support.com.

®

Yes

RowSense

Rioiv Senaors Svailable:

© RowSense Activation Svailable:

@ AutoTrac License:

Row Offset; 0O
(im)
@ Primary Steering Source -

@ Sensor Coast Mode Time Remaining: 0
(=ec)

® Left Sensor Vokage:

View -
—

Yes

SF2

os

EE-

VI

Calibrated

2012 m. modeliy diagnostikos rodmenys

H—Kairiojo jutiklio jtampa L—Kalibravimo busena

|— Desiniojo jutiklio jtampa

J— Kalibruokite jutiklj

G—Likes vaziavimo pagal jutiklio K—Mygtukas "Kalibravimas"

* A — néra
*B-GPS
® C — eiliy jutikliai

Likes vaziavimo pagal jutiklio duomenis laikas:
* AtvirkStinés atskaitos sekundémis laikmatis, rodomas
dingus GPS signalui.

Kairiojo jutiklio jtampa

¢ Jutiklio ramybés jtampa turi bati mazesné nei 2,5 V.
Desiniojo jutiklio jtampa

¢ Jutiklio ramybés jtampa turi bati didesné nei 2,5 V.
Kalibruokite jutiklj

Kalibravimo busena

® Sukalibruota
* Nesukalibruota

PC13823 —UN—27JUN11
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Eiliy jutikliy valymas

Eiliy jutikliy valymas

A[SPEJIMAS: ISjunkite variklj, jjunkite stovéjimo
stabdj ir iStraukite raktelj.

Pakelkite rinktuva ir nuleiskite saugos stabdiklj (A) ant
hidraulinio cilindro koto.

Kasdien tikrinkite, ar nereikia valyti eiliy jutikliy. Ant
jutikliy susikaupusi augaly masé gali trukdyti laisvai judéti
ir pabloginti darbo rezultatus. Valydami eiliy jutiklius
pasalinkite sankaupas nuo jutikliy ir aplinkinio ploto.
Patikrinkite, ar jutikliai laisvai ir nekliudomi juda.

Kasmet tikrinkite, ar pernelyg nenusidévéje jutikliy jvorés
ir velenéliai. Jeigu reikia, pakeiskite.

A—Apsauginis stabdiklis

Sl

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08
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Techniniai duomenys

EB atitikties deklaracija

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.
Nurodyti asmenys pareiskia, kad
gaminys: "AutoTrac™ RowSense™"
atitinka visas svarbiausias nuostatas ir batinus toliau nurodyty direktyvy reikalavimus.

Direktyva Skaicius Sertifikavimo buadas
Elektromagnetinio suderinamumo direktyva 2004/108/EB Savarankiskai atliktas sertifikavimas pagal Il direktyvos priedg

Europos Bendrijoje parengti techniniy dokumenty bylg jgalioto asmens vardas, pavardé ir adresas:

Brigitte Birk

Deere & Company Europos biuras
John Deere Strasse 70
Mannheim, Vokietija D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Deklaracijos vieta: Kaiserslautern, Vokietija Pavardé: Aaron Senneff
Deklaracijos data: 2011 m. liepos 29 d. Pareigos: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions
Group

Gamybinis skyrius: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09
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Indeksas

Puslapis
Puslapis
A
Eiliy jvesties reZimas
A taskas — ilg. TesSimo MYGIUKAS ......coieeiiiiee e 10-1
AB KIEIVES ... 45-2  Eiliy jutikliai
APSKIta traSa ......vcvceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 50-2 Eiliy praleidimas..........cccooiiii 35-3
TIESI trASA ..evoeeeeceeeeeeee e, 35-2 ISlaikymo trukme ... 10-1
A taskas — p|at [tampos .......................................................... 20-3, 25-1
AB KIEIVES ...t 45-2  Kalibravimas ... 20-3, 25-1
APSKIIA traSA ... 50-2 Stieby lygiavimas..........cccovvnnniiinn, 20-2, 25-2
TIEST trASA «..cvoveeceeceeie e 35-2 Valymas ... 80-1
AB kreives Eiliy praleidimas ..........cccoviieeeiiiieeee e 35-3
AtABKAS = ilg. ... 45-2  Eiliy valdymas
A tadkas — Plat. .....ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 45-2 Diagnostika .......o.ov 75-1
lraéymo / Sustabdymo mygtukas ___________________________ 45-2 Lyglngmas ..................................................... 20-2, 25-2
I$skleidziamasis meniu "Dabartiné AB kreivé"........ 45-2 _Poslinkio NUSEAtYMAS ... 20-2, 25-2
Mygtukas "Naujas”.........ccccooriieiiiiiiii e, 45-2 Eiliy v_aldymo rezimas
Mygtukas "Trasos p|otis" _________________________________________ 45-2 TQSImO mygtukas ............................................ 10-1
Pristabdymo mygtukas..............cccccovururueuevererennnnn 45-2  Ekrano langas "Nustatykite 0 trasg"
gegmentuL skaiciaus mygtukas _____________________________ 45-2 TIESI traSa ... e 35-2
Salinimo mygtukas..........ccocoeerieeiieeee e 45-2
AKLYVINIMAS ..ot 15-1 G
Apytikré €ilé........ovveeeeiii e, 20-2, 25-2
Apsisukimas galulaukéje ............cccceeeiiiiiiiieniiiinee, 30-2 GPS
Apskrita trasa Eilés JUtiKlis ...oooooiiiee e 30-1
AtasSKas —ilg.....cccevveiiiiiiiiie e 50-2
Ataskas — plat. ... 50-2 |
ISskleidziamasis meniu "Dabartinis apskritimas" .... 50-2
ISskleidZziamasis meniu "Metodas".............cccvveeeeee. 50-2  |ragymas rankiniu badu
Mygtukas "Naujas”...........cccoovriiis 50-2  Pritaikomos KreiVES...........covvrreruriereeierinieeeenieeens 40-2
Mygtukas "Trasos plotis”............cccocooeeiiiiicn 50-2  |ra8ymo / sustabdymo mygtukas
Salinimo MyGtuKas ... 90-2  AB KIBIVES .....ovieieieciceeeeisciesie s 45-2
"AutoTrac" rezimas [rengta
Pritaikomos Kreives................ccoo, 40-2 Eiles JULKIS ..., 30-1
151aikymo truKme.........cooooriiii e 10-1
D ISskleidZiamasis meniu "Dabartiné AB
kreive"
Daugiafunkcé rankena...........cccocvveeiiieeiiiiine e 10-1 AB KIrEIVES......ooiiiiiiiiiiiee et 45-2
DiagnostiKa........c..uveeiieiiiiiieec e 75-1 ISskleidziamasis meniu "Dabartiné trasa 0"
Dingo signalas TIEeSi trasa ...oooeiieeiee e 35-2
Eilés JUtIKIIS ...eoveeeiiiiieie e 30-1 ISskleidziamasis meniu "Dabartinis
Dokumentacijos rezimas apskritimas"
Pritaikomos Kreives........oovveeeeiiiiiiiieee, 40-2 Apskrita trasa........cccceiiii 50-2
ISskleidZiamasis meniu "Metodas"
E APSKrita trasa.........eeeeeieiieiiiiieeeeeee e 50-2
TIESIi trasa ..ocooceieieeie e 35-2
Eilés jutiklis ltamF_m? o
BUSEN0S MYGLUKES. ..., 10-1 Eiliy JutiKliai ...cooooviiiieieeeee e 20-3, 25-1
Darbas suGPS.........cccoiiiee 30-1
DiNGO SIgNAIas ........cveveiveeeeeeeeeeeee e 30-1 J
IrENGa. .o 30-1
Piktograma..........oocuvieeiiiiii e 30-1  Jungikliy baklés jjungimas ir iSjungimas..................... 10-1
Eiliy ieskiklio jjungimas........ccccceecvvvereeesicirnnnn. 40-3, 60-4
Eiliy ieSkiklio iSjungimas .........ccccceeiicieeiiieeene 40-3, 60-4 K
Eiliy ieSkiklis
[Jungtl R T LTI CIE LI LAY 40-3, 60-4 Kalibravimas
ISJUNGL...coo 40-3, 60-4 DIAGNOSHKA «...vvcveeeeeeeeeeeeee e 75-1
Eiliy jutikliai .......ooeviiieeie e 20-3, 25-1
Tesinys sekanciame puslapyje
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Pristabdymo mygtukas
AB KIrEIVES......eeeieieeeeeeee et 45-2
Pritaikomos kreivés
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"John Deere" techninés priezitiros literatira

Negaliojantis
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"John Deere" techninés prieziliros tarnyba padés islaikyti gerg darbine bukle

John Deere jusy paslaugoms

John Deere bendrovei yra svarbus KLIENTUY
PATENKINIMAS.

|galiotieji atstovai deda pastangas, kad skubiai ir efektyviai
pristatyty detales bei suteikty paslaugas:

— Eksploatacinés ir atsarginés detalés jrangai palaikyti.

— Kvalifikuoti techninés prieziGros specialistai ir reikalingi
diagnostikos bei remonto jrankiai jrangos techninés
priezitdros darbams atlikti.

TS201 —UN—15APR13

KLIENTY PATENKINIMO PROBLEMOS SPRENDIMO

PROCESAS 2. Aptarkite problema su jgaliotojo atstovo aptarnavimo

vadovu.

3. Jei nepavyksta iSspresti, iSaiSkinkite problemag jgaliotojo

John Deere jgaliotasis atstovas deda visas pastangas, atstovo vadovui ir paprasykite pagalbos.

kad palaikyty jasy jrangg ir iSspresty visas iSkilusias

problemas. 4. Jei turite iSliekancCig problema, kurios jgaliotasis
. P T - . atstovas negali iSspresti, paprasykite, kad atstovas
;étgﬁ(ltikérgﬁIr?ftsr;lalgi?alj.()tajl atstova, bukite pasirenge pagalbos kreiptysi j John Deere. Arba kreipkités | Ag
' klienty aptarnavimo centrg numeriu 1-866-99DEERE
— masinos modelj ir gaminio identifikacijos numerj; (866-993-3373) arba raSydami el. laiSka adresu, nurodytu

- tinklalapyje www.deere.com/en_US/ag/contactus/.
— jsigijimo datg;
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