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Uvod

Predhovor

POZORNE S| PRECITAJTE TENTO NAVOD, aby ste sa
naucili spravne obsluhovat systém. V opa¢nom pripade
mbze dojst’ k vaznemu poraneniu, alebo poskodeniu
zariadenia. Tento navod a bezpecnostné §titky na stroji
mdbzu byt k dispozicii aj v inych jazykoch. (V pripade
zaujmu si ich mozete objednat’ u predajcu produktov
znacCky John Deere.)

TENTO NAVOD BY MAL BYT POVAZOVANY za
neoddelitelnu su€ast systému a v pripade jeho predaja
ma byt kupujucemu poskytnuty spolu so systémom.
ROZMERY SU V TEJTO PRIRUCKE uvedené nielen v
metrickych, ale aj v obvyklych rovnocennych jednotkach

U.S. Pouzivajte iba spravne nahradné a upevnovacie diely.

Metrické a palcové spojovacie prvky mézu pozadovat
pouzitie Specifickych metrickych alebo colovych klucov.

PRAVA A I'AVA strana sa uréuje pri pohlade v smere, v
ktorom sa stroj pohybuje pri jazde vpred.

ZARUKA sa poskytuje ako stgast podporného programu
spolo¢nosti John Deere pre zakaznikov, ktori obsluhuju
a udrzuju zariadenie v sulade s pokynmi uvedenymi v
tomto navode. Podmienky zaruky na hardvér GreenStar
su uvedené na zaru¢nom liste, ktory by ste mali dostat
od svojho predajcu.

Tato zaruka zaistuje, ze John Deere odoberie naspat
svoj vyrobok, ak sa porucha objavi v zaruénej lehote.

Za urcitych podmienok poskytuje John Deere takisto
moznost zdokonalenia vyrobkov v mieste pouzivania,
Casto bezplatne, a to aj po uplynuti zaruky. V pripade
poskodenia systému nespravnym zaobchadzanim, Upravy
alebo zmeny jeho funkcii takym spbésobom, Zze nebude
viac zodpovedat pévodnym technickym udajom, sa
zaruka stava neplatnou a Ciastkové vylepSenia nemusia
byt poskytnuté.

KR43067,00000A2 -76-10NOV08-1/1
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Bezpecnost’

Poznaijte vystrazné znacky

Toto je vystrazny symbol. Ak uvidite tento symbol
na vasom stroji alebo v tejto prirucke, uvedomte si
nebezpecenstvo Skody na zdravi.

Dodrziavajte odporu¢ané preventivne opatrenia
a bezpecné postupy obsluhovania.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -76-29SEP98-1/1

Pochopte vystrazné pojmy

Vystrazné pojmy — NEBEZPECENSTVO, VYSTRAHA,
alebo POZOR — sa pouzivaju spolo¢ne s bezpe€nostnymi
symbolmi. NEBEZPECENSTVO upozoriiuje na
najzavaznejSie rizika.

Vystrazné bezpecnostné symboly NEBEZPECENSTVO
alebo VYSTRAHA oznacuju miesto hroziaceho
nebezpecCenstva. VSeobecné bezpecnostné opatrenia

su uvedené na bezpecénostnych znackach typu POZOR.
Heslom POZOR sa takisto upozorfiuje na bezpecnostné
informacie uvedené v tejto prirucke.

A NEBEZPECIE

A VYSTRAHA
A POZOR

TS187 —76—30SEP88

DX,SIGNAL -76-03MAR93-1/1

Dodrziavajte bezpe€nostné pokyny

Starostlivo si precitajte vSetky bezpecnostné informacie
uvedené v tejto priruCke a na bezpec€nostnych znackach
na vasom stroji. Bezpecnostné znacky udrziavajte v
riadnom stave. Nahradte chybajuce alebo poSkodené
bezpecnostné znacky. Skontrolujte, i nové sucasti
zariadenia a opravené diely obsahuju prislusné
bezpecnostné znacky. Nahradné bezpecnostné znacky
sa ponukaju u vasho predajcu John Deere.

Na sucastiach a komponentoch m6zu byt uvedené dalSie
bezpecnostné informacie od dodavatelov, ktoré nie su
uvedené v tomto navode na pouzivanie.

Naucte sa zaobchadzat so strojom a spravne
pouzivat ovladacie prvky. Nedovolte obsluhovat’ stroj
nezaskolenym osobam.

Stroj udrziavajte v riadnom prevadzkovom stave.
Neopravnené zmeny na stroji mézu zhorsit funkciu a/alebo
bezpecnost a nepriaznivo ovplyvnit Zivotnost' stroja.

\/d

‘/

TS201 —UN—15APR13

Ak neporozumiete ktorejkolvek Casti prirucky, spojte sa

s vasim predajcom John Deere.

DX,READ -76-16JUN09-1/1
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Bezpecnost’

Bezpeénost’ pri vykonavani udrzby

S udrzbou zacinajte iba ak poznate prislusné postupy.
Dbajte na sucho a Cistotu v bezprostrednom okoli.

Nikdy nevykonavajte mastenie, udrzbu, alebo
nastavovanie za pohybu stroja. NepribliZzujte ruky, nohy

a odev k pohananym €astiam stroja. Vypnite vSetky hnacie
systémy a aktivujte ovladacie prvky na zruSenie tlaku.
Spustte zariadenie na zem. Zastavte motor. Vytiahnite
klu€ zo zapalovania. VyCkajte, kym sa stroj ochladi.

Bezpecne podoprite vSetky prvky stroja, ktoré sa kvoli
vykonaniu udrzby musia nadvihnut.

Udrziavajte vSetky Casti v dobrom stave a spravne ich
inStalujte. PoSkodenie odstrante ihned. PoSkodené alebo
opotrebené diely vymente. Odstrarite zvysky tuku, oleja
alebo nedistot.

Na zariadeni s vlastnym pohonom odpojte uzemrovaci
kabel (-) batérie prv, nez zaCnete s nastavovanim
elektrickej sustavy alebo so zvaranim na stroji.

U zaveseného naradia odpojte kablové koncovky od stroja
skoér, nez zacnete s udrzbou komponentov elektrickej
sustavy, alebo so zvaranim na stroji.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -76-17FEB99-1/1

Bezpeénostna manipulacia s elektronickymi
sucast'ami a drziakmi

Spadnutie poas montaze alebo demontaze
elektronickych sucasti namontovanych na zariadeni méze
byt pri€inou vazneho poranenia. Na lahké dosiahnutie
na kazdé montazne miesto pouzivajte rebrik alebo
ploSinu. Pouzivajte silné a bezpe¢né stupienky a drzadla.
Nemontujte ani nedemontujte sucasti v mokrych ani
mrazivych podmienkach.

Ak montujete alebo opravujete zakladriovu stanicu RTK
na vezu alebo inu vysoku Strukturu, pouzivajte horolezca
s osvedcenim.

Ak montujete alebo opravujete stoziar GPS prijimaca
pouzitého na naradi, pouZivajte spravne techniky
zdvihania a spravne ochranné vybavenie. Stoziar je tazky
a obtiazne sa s nim manipuluje. Ak miesta upevnenia

TS249 —UN—23AUG88

nie su pristupné zo zeme, alebo z obsluznej ploSiny, su

potrebni dvaja ludia.

DX,WW,RECEIVER -76-24AUG10-1/1
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Bezpecnost’

Bezpeéna obsluha navadzacich systémov

Nepouzivajte systémy navadzania na verejnych
komunikaciach. Pred vjazdom na verejnd komunikaciu
vzdy vypnite (deaktivujte) navadzacie systémy.
Nepokusajte sa zapnut (aktivovat) navadzaci systém
pocas jazdy po verejnej komunikacii.

Cielom navadzacich systémov pomahat operatorovi pri
efektivnejSich pracach na poli. Za drahu stroja je vzdy
zodpovedny operator.

Navadzacie systémy obsahuju akukolvek aplikaciu, ktora
automatizuje riadenie vozidla. To sa tyka okrem iného
systémov AutoTrac, iGuide, iTEC Pro, ATU a RowSense.

Ak chcete predist zraneniu operatora a okolostojacich
0s0b:

* Nikdy nenastupujte ani nezosadajte z pohybujiceho
sa vozidla.

¢ Skontrolujte, Ci je stroj, prisluSenstvo a navadzaci
systém spravne nastaveny. Ak pouzivate funkciu iTEC
Pro, skontrolujte presnost definovanych hranic.

¢ Budte ostraziti a venujte pozornost okolitému prostrediu.

* Preberte kontrolu nad volantom, ak je to potrebné, aby
ste sa vyhli rizikam v teréne, okolostojacim, zariadeniam
alebo inym prekazkam.

» Zastavte obsluhu stroja, ak slaba viditelnost
znemozfuje schopnost obsluhy stroja alebo
identifikacie ludi alebo prekazok v drahe stroja.

* Pri ur€ovani rychlosti vozidla zvazte podmienky na poli,
viditelnost a konfiguraciu vozidla.

JS56696,0000970 -76-10MAY11-1/1

Spravne sa uputajte bezpe€nostnym pasom

Pri obsluhe stroja so zariadenim proti prevrateniu (ROPS)
alebo s kabinou pouzivajte bezpe€nostny pas. Zmensite
tak na minimum nebezpecenstvo zranenia pri nehodach,

napr. pri prevrateni. A
Nepouzivajte bezpe€nostny pas, ak pracujete bez > g
ochrannej konstrukcie proti prevrateniu (ROPS) alebo 2
bez kabiny. &
Ak zistite poSkodenie upeviiovacich prvkov, spony, pasu E
alebo navijacieho systému, vymerite cely bezpeCnostny 5
pas. @
Bezpeclnostny pas a upeviiovacie prvky kontrolujte
najmenej raz za rok. VSimajte si znamok uvolnenia opotrebenie, farebné zmeny, alebo odretie. Nahradte iba
upeviiovacich prvkov alebo poskodenia pasu, napriklad nahradnymi dielmi schvalenymi pre vas stroj. Obratte sa
porezanie, oSuchanie, nadmerné alebo neobvyklé na vasho predajcu John Deere.
DX,ROPS1 -76-07JUL99-1/1
Nezdrziavajte sa v blizkosti zacich jednotiek
Zacia lista, zavitovka, prihfiiaé a podavacie valce nemézu
byt vzhladom k ich funkcii Uplne zakryté. Pri prevadzke .
tychto pohyblivych €asti budte od nich vzdialeni. Predtym
nez zahajite servisné alebo Cistiace prace na stroji, vzdy -
odpojte hlavnu spojku, vypnite motor a vytiahnite kla¢. ‘ g
=
/ i)
A j
il
ES 118704 :

FX,CUT -76-21DEC90-1/1
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Bezpecnost’

Precitajte si navod

Plre(;:l pok_usolmbo ﬁretva_\rdzku funkg!te _I:araltla!ne' d Navod na obsluhu je uréeny pre funkciu Paralelné
sledovanie alebo Auto 'rac si precitajie cely navod, sledovanie aj navadzanie AutoTrac.
aby ste porozumeli pozadovanym komponentom a

postupom pre bezpecnu a spravnu prevadzku.

0OU06050,0000F2C -76-03APR08-1/1
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Tlacidlo Obnovit’

Nastavenie tlag¢idla Obnovit’ S,

Po pripojeni kombajnu vybaveného systémom AutoTrac
k Zaciemu valu na kukuricu so systémom RowSense

sa automaticky aktivuju aktivacné tlacidla 2 a 3 na
viacfunkcnej ovladacej pake. Mozno ich pouzit na
znizenie Zacieho valu a obnovenie systému AutoTrac pre
tento systém. V pripade kombajnov modelového ro¢nika
2012 a novsich mozno tlaCidlo Automaticky pouzit na
aktivaciu systému AutoTrac. Snimace riadkov sa aktivuju,
ked sa plodina dotkne tykadiel. (Podrobnejsie informacie
najdete v Casti Nastavenie vjazdu do riadka v kapitole
Zapnutie systému.)

PC13860 —UN—13JUL11

Tlacidlo Obnovit na kombajne

BA31779,00001F5 -76-08NOV11-1/1
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AutoTrac RowSense

Prehlad

AutoTrac RowSense sa sklada z nasledujicich
komponentov

¢ Integrovany AutoTrac nainStalovany a aktivovany
na kombajne, s vylepSenym softvérom AutoTrac
RowSense naprogramovanym do jednotky systému
navadzania (SSU), aktivacia AutoTrac SF1 alebo SF2.
- V pripade kombajnov série 50 a 60 musi byt
nainstalovana softvérova aktualizacia Ovladac
premostenia/brany.
- Kombajny modelového ro¢nika 2008 série S, W,
T a modelového ro€nika 2009 série C musia mat
nainstalovanu zbernicu LYNX, aby boli kompatibilné
so systémom AutoTrac RowSense.
¢ Integrovany AutoTrac nainStalovany a aktivovany
na kombajne, s vylepSenym softvérom AutoTrac
RowSense naprogramovanym do jednotky systému
navadzania (SSU), aktivacia AutoTrac SF1 alebo SF2.
¢ Kombajny modelového ro€nika 2012 a novsie
vyzaduju displej GS3 2630 alebo GreenStar™ 3
CommandCenter.
* Kombajny modelového ro¢nika 2011 a starSie vyZaduju
displej GS2 2600 alebo GS3 2630.
¢ Aktivacia AutoTrac RowSense GS3 pre displej GS3
alebo GS3 CommandCenter.

* Aktivacia AutoTrac Row Sense SF1 alebo SF2 pre
displej GreenStar 2.

® Prijimac StarFire s aktivaciou SF1, SF2, alebo RTK.

¢ Jeden par snimacov riadkov namontovanych na
schvaleny Zaci val na kukuricu.

AutoTrac RowSense pracuje so vSetkymi existujucimi
sledovacimi vzormi a vacsinou beznych Zacich vzorov.
AutoTrac pracuje v nasledujucich rezimoch: Adaptivne
krivky, krivky AB, kruhova trasa a priama trasa. AutoTrac
RowSense je vylepSenie integrovaného AutoTrac na
displeji GS2, displeji GS3 a GS3 CommandCenter pri
zatve kukurice. Snimace riadkov namontované na jeden
z riadkov zaznamenavaju stonky kukurice s ciefom zistit
umiestnenie riadka. Signaly zo snimacov riadkov su
integrované s existujucimi signalmi AutoTrac, ¢im pom6zu
udrzat’ kombajny v riadkoch. Ak zo snimacov riadkov
neprichadza ziadny signal (napr. jazda cez vodu), vyuzije
sa normalne navadzanie podla GPS. Vacsina ostatnych
vlastnosti AutoTrac zostava nezmenena. Snimace
riadkov predstavuju jednoducho dalSi vstup pre riadenie
kombajnu. V3etky sledovacie reZzimy sa nastavuju
rovnhakym spdsobom ako v pripade systému AutoTrac s
GPS.

BA31779,00001F6 -76-08NOV11-1/1

15-1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roénik 2012 a novsie

Nastavenie AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Pred pouzivanim tohto produktu je
potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac
vykonat’ aj nasledujuce kroky:

1. Na displeji GS3 prejdite do MENU >> tlacidlo
GREENSTAR 3 >> tlacidlo NAVADZANIE >> karta
NASTAVENIA NAVADZANIA >> tlacidlo NASTAVENIA
ROWSENSE.

V systéme GS3 CommandCenter prejdite do MENU
>> tlagidlo GREENSTAR 3 >> tlac¢idlo NASTAVENIA
>> karta NASTAVENIA ROWSENSE

2. Pomocou prepinacieho tla€idla zapnite snimace
navadzania v riadku.

3. Presvedcte sa o spravnosti hodnoty Odsadenie
snimaca (predvolena hodnota je 0).

4. Pomocou prepinacieho tlacidla zvolte rezim Vjazd do
riadku.

5. Stlacenim tlaCidla Prijat’ ukoncite Nastavenia
RowSense.

RowSense Settings

Sensor
Status

Sensor Offset

Row
Emtry

~y
s

Enabled

" |1

-
-

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

Nastavenie kalibracie

A—Stav snimaca

B—Odsadenie snimaca (-50 —

50)

C—Metéda vjazdu do riadku

D—Prijat’

BA31779,000020C -76-170CT11-1/2

Ikona AutoTrac RowSense je dostupna na nasledujucich
miestach:

* GS3 2630 — Stranka Navadzanie na karte ZOBRAZIT.
* GreenStar™ 3 CommandCenter — stranka Spustit

PC10040 —UN—O04FEB08

—
]
—_

=

BA31779,000020C -76-170CT11-2/2
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2012 a novsie ‘

Nastavenie odsadenia pre Navadzanie v
riadku

Do funkcie navadzania v riadku mozno pridat odsadenie,
aby sa zmenilo zarovnanie stoniek, ktoré vstupuju do
zacieho valu na kukuricu.

Priklady, kedy je potrebné zmenit zarovnanie:

* VVlysadeny odhadovany riadok je v strede Zacieho
valu na kukuricu a Zaci val povalil riadky. Odsadenie
mozno aplikovat s ciefom "rozdelit odchylku" tak, aby
boli vSetky riadky naklonené, ale nie tak silno ako bez
odsadenia.

¢ DeliCe plodiny s pripojenymi snimaémi riadkov nie
su zarovnané s riadkom. AZ do momentu opravy
a zarovnania snimacov mozno pouzit odsadenie a
vyrovnat' zlé zarovnanie.

Ak zadate hodnoty odsadenia nizSie ako 0, kombajn mbze
jazdit mierne dofava. Hodnoty vacsie ako 0 spOsobia
jazdu kombajnu mierne doprava. Predvolena hodnota

je 0, rozsah od —50 do 50.

1. Na displeji GS3 prejdite do MENU >> tlacidlo
GREENSTAR 3 >> tlacidlo NAVADZANIE >> karta
NASTAVENIA NAVADZANIA >> tlacidlo NASTAVENIA
ROWSENSE.

V systéme GS3 CommandCenter prejdite do MENU
>> tlacidlo GREENSTAR 3 >> tlac¢idlo NASTAVENIA
>> karta NASTAVENIA ROWSENSE

RowSense Settings

Sensor -'—\r

sl A Enabled

Sensnr Offset 0 |+|

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Stav snimaca
B—Odsadenie snimaca (-50 —
50)

C—Metoda vjazdu do riadku
D—Prijat’

. Zadajte odsadenie pre navadzanie v riadku (-50 — 50).

Predvolena hodnota je 0.

. Stlacenim tlacidla Prijat ukoncite Nastavenia

RowSense.

BA31779,000020D -76-08NOV11-1/1

20-2
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2012 a novsie

Nastavenie vjazdu do riadku

1. Na displeji GS3 prejdite do MENU >> tlacidlo
GREENSTAR 3 >> tlaCidlo NAVADZANIE >> karta
NASTAVENIA NAVADZANIA >> tlacidlo NASTAVENIA
ROWSENSE.

Na displeji GS3 CommandCenter prejdite do MENU
>> tlacidlo GREENSTAR 3 >> tlac¢idlo NASTAVENIA
>> karta NASTAVENIA ROWSENSE

2. Pomocou prepinacieho tlacidla zvolte rezim Vjazd do
riadku.

3. Stlacenim tlacidla Prijat ukoncite Nastavenia
RowSense.

Rucné:

1. S kombajnom zajdite do riadku.

2. Stlacte prvykrat tlacidlo obnovenia, aby ste spustili
Zaci val.

3. Stlacte druhykrat tlacidlo obnovenia, aby ste zapli
navadzanie a snimace riadkov.

GPS:

1. S kombajnom zajdite do riadku.

2. Stlacte prvykrat tlacidlo obnovenia, aby ste spustili
zaci val a zapli navadzanie.

3. Stlacte druhykrat tlacidlo obnovenia, aby ste zapli
snimace riadkov.

RowSense Settings

~y
s

Status Enabled

° |

-
-

OF

Accept

Sensor Offset

Row
Emtry

A—Stav snimaca
B—Odsadenie snimaca (-50 —
50)

C—Vjazd do riadku
D—~Prijat’

POZNAMKA: AutoTrac sa zapne po stladeni tlacidla
Automaticky. Snimace riadka sa zapnu, ked’
sa plodina dotkne tykadiel.

PC13820 —UN—14JUN11

BA31779,000020E -76-08NOV11-1/1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2012 a novsie

Kalibraéna procedura snimaca riadku

Tento postup sa vykonava po instalacii alebo oprave
systému. Snimace riadku musia byt instalované a
umiestnené na pokojovych zarazkach.

1. Priprava na kalibraciu

Presvedcte sa, €i su snimace riadku nainstalované
s pruzinami, ktoré ich drzia v pokojovej polohe.
Nadvihnite Zaci val, aby ste sa uistili, Ze sa snimace
riadkov nedotykaju zeme. Kombajn sa nesmie
pohybovat.

2. Prejdite do MENU >> tlacidlo GREENSTAR 3
>> programové tlacidlo DIAGNOSTIKA >> v
rozbalovacom menu zvolte moznost RowSense.

3. Kalibrujte pokojové napatie snimaca.

Stlacte tlacidlo CAL, aby ste ulozili napatia snimaca v
pokojovej polohe do pamate SSU.

POZNAMKA: Aby sa zobrazilo tlacidlo kalibracie,
snimace musia byt zapnuté.

POZNAMKA: Na displejoch GS3 2630 a GreenStar™ 3
CommandCenter sa teraz zobrazia napétia lavého
a pravého snimaca. Napétie pravého snimaca v
pokoji by malo byt vy$Sie nez 2,5 V. Napétie favého
snimaca v pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V.

4. Koniec kalibracie, ukoncite stranku s diagnostickymi
hodnotami RowSense.

GroanSia - Diagnostic Readings

Read the latest Operator Manual prior 10 operation. To obiain a copy, seeyour dealer
OF AiSit WA Stellar Support. con

@ &

Row Sensors Avalable: Yes

view |RowSense

RowSense Actrvalion Avallable:  Yes
AutoTrac License: 5F2
Rows Offsel: 0
(in)
Primary Steering Source  ---

Sensor Coast Mode Time Renaining: 0

G Lé&ft Sensor Voltage: 05

© Right Sensor Voliage: 4.5

o W

@ Calibration Stalus:  Calibrated

PC13818 —UN—170CT11

Nastavenie kalibracie

D—Tlaéidlo CAL
E—Stav kalibracie

A—Rozbalovacie pole Zobrazit’
B—Napitie l'avého snimaca
C—Napatie pravého snimaca

BA31779,000020F -76-08NOV11-1/1
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy roénik 2011 a starsie

Nastavenie AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Pred pouzivanim tohto produktu je
potrebné okrem nastavenia systému AutoTrac
vykonat’ aj nasledujuce kroky:

1. Na displeji GS2 prejdite do Casti Originalny displej
GreenStar >> NASTAVENIE >> AUTOTRAC

2. V moznostiach Nainstalovana vybava pre navadzanie
v riadku a Zapnuta vybava pre navadzanie v riadku
zvolte moznost ANO.

2

AutoTrac

Steer Sensitivity
(50 - 2000

AutoTrac

Calibration

v

Row Guidance
Option Installed

Yes@

anpos
Boaan

Row Guidance Sensor

v

=

le]lefele]e]ele

. CLR . z
Kalibrujte snimace navadzania v riadku. Calibration
4. Presvedéte sa o spravnosti hodnoty Odsadenie pre 2 pace |Row Guidance 100
navadzanie v riadku (predvolena hodnota je 100). Offset (50 = 150) g
SETUP <
A—Citlivost’ riadenia (50 — 200) E—Odsadenie pre navadzanie i)
B—Kalibracia systému v riadku (50 — 150) INEO %I
AutoTrac F—Nepouziva sa o
C—Nainstalovana vybava pre =~ G—Vratna vetva SETUP g
navadzanie v riadku RUN Setup S
D—Kalibracia snimaéa pre &
navadzanie v riadku Nastavenie kalibracie
KR43067,00000FA -76-13NOV08-1/1
Kalibraéna procedura snimaca riadku 'R SETUP AutoTrac
Tento postup sa vykonava po instalacii alebo oprave = Steer Sensitivity 104 Al
systému. Snimace riadku musia byt inStalované a 3 4 50 - 2000 @
umiestnené na pokojovych zarazkach. S
. G 5 6 | AutoTrac
1. Priprava na kalibraciu Calibration
Presvedcte sa, ¢i su snimace riadku nainstalované 7 8 = |
s pruzinami, ktoré ich drzia v pokojovej polohe. T | E— ROW_ Guidance Yes@ @
Nadvihnite Zaci val, aby ste sa uistili, Ze sa snimace 9 | 0 |Option Installed
riadkov nedotykaju zeme. Kombajn sa nesmie Row Guidance Sensor @
pohybovat. e |lCLR . <
Calibration
A—Citlivost’ riadenia (50 — 200) E—Odsadenie pre navadzanie i
B—Kalibracia systému v riadku (50 — 150) pace |Row Guidance 100 @ .
AutoTrac F—Nepouziva sa Offset (50 = 150) 2
C—Nainstalovana vybava pre G—Vratna vetva F| ] %
navadzanie v riadku ® Rl
D—Kalibracia snimaca pre z
navadzanie v riadku — E— |
SETUP ®
Setup 5

Pokracovanie na d'al$ej strane

Nastavenie systému AutoTrac

KR43067,0000123 -76-17NOV08-1/2
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Nastavenie a kalibracia systému pre modelovy rocnik 2011 a starSie

2. Stlacte tlacidlo NASTAVENIE na originalnom monitore
GreenStar. Stlacte tlacidlo s pismenom, na ktoré
ukazuje AutoTrac.

Kalibrujte pokojové napéatie snimaca.

Stlacte tlacidlo Kalibracia snimaca pre navadzanie v
riadku (E), aby ste uloZili napatia snimaca v pokojovej
polohe do pamate SSU.

POZNAMKA: Na obrazovke GSD sa teraz zobrazia
napétia lavého a pravého snimaca. Napdtie
pravého snimaca v pokoji by malo byt vy$Sie
nez 2,5 V. Napétie lavého snimaca v pokoji
by malo byt nizSie nez 2,5 V.

4. Koniec kalibracie, ukondite rezim kalibracie snimaca
pre navadzanie v riadku.

E—Kalibrovat’ snimaé
navadzania v riadku

F—Nepouziva sa

G—Vratna vetva

A—Nepouziva sa

B—Nepouziva sa

C—AKalibracia l'avého snimaca
(V) 1,17

D—Kalibracia pravého snimaca
(V) 3,83

2

o BB = E

ol=l=]=1"]

CLR

Calibration

Left Sensor Cal (¥) 1.17
Right Sensor Cal (¥) 3.83

rd

efelefe

E}
E rpace | Calibrate D@ .
—— Row Guidance Sensor - £
SETUP ) =
® I
INFO Dl
run | AutoTrac 9 @ §

Nastavenie kalibracie

KR43067,0000123 -76-17NOV08-2/2

Nastavenie odsadenia pre Navadzanie v
riadku

Do funkcie navadzania v riadku mozno pridat odsadenie,
aby sa zmenilo zarovnanie stoniek, ktoré vstupuju do
Zacieho valu na kukuricu.

Priklady, kedy je potrebné zmenit zarovnanie:

* VVlysadeny odhadovany riadok je v strede Zacieho
valu na kukuricu a zaci val povalil riadky. Odsadenie
mozno aplikovat' s ciefom "rozdelit odchylku" tak, aby
boli vSetky riadky naklonené, ale nie tak silno ako bez
odsadenia.

¢ Deli¢e plodiny s pripojenymi snimaémi riadkov nie
su zarovnané s riadkom. Az do momentu opravy
a fyzického zarovnania snimacov mozno pouzit
odsadenie a vyrovnat zlé zarovnanie.

Ak zadate hodnoty odsadenia nizSie ako 100, kombajn
mdze jazdit mierne dolava. Hodnoty vacésie ako 100
spbsobia jazdu kombajnu mierne doprava. Predvolena
hodnota je 100, rozsah od 50 do 150.

1. Stlacte tlaCidlo NASTAVENIE na originalnom monitore
GREENSTAR. Stlacte tlacidlo s pismenom, na ktoré
ukazuje AutoTrac.

2. Zadajte odsadenie pre navadzanie v riadku (50 — 150).
Predvolena hodnota je 100.
3. Koniec nastavenia.

SETUP AutoTrac
Steer Sensitivity . 2
el
AutoTrac

Calibration

Row Guidance

Option Installed Y“@
Row Guidance Sensor D

elle]e]e

Calibration

Row Guidance
Offset (50 = 150)

Tu]

100

Setup 9

Nastavenie odsadenia pre Navadzanie v riadku

(SETLP ]

ojlefe

PC10466 —UN—27APR08

A—Citlivost' riadenia (50 — 200)
B—Kalibracia systému
AutoTrac
C—Nainstalovana vybava pre
navadzanie v riadku
D—Kalibracia snimaca pre
navadzanie v riadku

E—Odsadenie pre navadzanie
v riadku (50 — 150)

F—Nepouziva sa

G—Vratna vetva

KR43067,00000D6 -76-12NOV08-1/1
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Zapnutie systému

Zobrazenia a indikatory

Pocas pouzivania AutoTrac RowSense sa na obrazovke
budu zobrazovat nasledujice ikony. Na displeji GS3
2630 sa zobrazi ikona na mape na karte ZOBRAZENIE
NAVADZANIA s informaciou, ze snimace riadku su
dostupné (ak je tlacidlo STAV SNIMACA prepnuty do stavu
povoleny). Na displeji GreenStar™ 3 CommandCenter sa
zobrazi ikona na stranke Spustit. Kazda ikona oznaduje,
¢o sa deje na kombajne v danom momente.

Ikona sa zmeni z bielej farby na animovanu farebnu
(zelenu), ked vozidlo riadia snimace riadkov.

PC10042C —UN—04FEB08

JAVA\

Systém nainstalovany (sivé pozadie)

PC10042 —UN—04FEB08
L]
i1
-

L
L
L

Systém aktivny, prevadzka s oboma — snimacom riadkov
aj GPS (zelené pozadie)

PC10042A —UN—O04FEB08

Stratené GPS, prevadzka len s udajmi zo snimaca riadkov (ZIté pozadie)
PC10042B —UN—04FEB08

(IEEE N

Strateny signal zo snimaca riadkov , prevadzka len s
GPS (oranZové pozadie)

BA31779,0000224 -76-08JUL11-1/1
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Zapnutie systému

Zapnutie snimacov riadku

Snimace riadku riadia kombajn vzdy, ked dokazu urcit
polohu riadku. Operator spoznd, ze snimace riadku riadia
kombaijn tak, Zze ikona AutoTrac RowSense sa sfarbi
nazeleno a bude znazorfiovat pohyb.

Ked' je nastavena prva trasa (linia AB alebo p6vodne
zaznamenany prechod trasy krivky), mozete stlacit’
tlacidlo Obnovit, ak je kombajn v polovici rozstupu
trasy a v prijate’nom uhle riadkov. Snimace riadkov
riadia kombajn, len ¢o snimace riadkov zaznamenaju
aktivitu.

Otacanie na uvrati: Otacanie na uUvrati sa vykonava
rovnako ako podla GPS vyuzitim systému AutoTrac.
Obsluha sa zoradi s trasou, ktoru si zvoli na sledovanie.
Stlacenie tlacidla Obnovit spbésobi, ze AutoTrac vedie
stroj na riadenu trasu. Snimace riadkov potom zistia
polohu riadku a nasleduju ho. Pre predIiZenie premietnutia
prilahlej trasy na uvrati sa da pouzit vlastnost' predizenia
trasy Adaptivnych kriviek, Kruhovej trasy a Kriviek AB.

N

70 a0 >

- A %

7

[fiEle » || B R I‘
15}

'8

5

)

3

= 7 |

= z

m RTH l’:

e o

(30

D40 (ArE -

Zapnutie snimacov riadku GS3 CommandCenter

BA31779,0000470 -76-22MAY12-1/1
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Displej 2600 a 2630 — priama trasa

Priama trasa

Priama trasa by sa mala pouzivat, ked su riadky rovné a
neliSia sa viac ako priblizne 1 m (3-1/4 ft). Priama trasa
projektuje vSetky linie podla prvej trasy.

Ak je pole relativne rovné a nemeni sa uvrat, odporuca sa
pouzitie priamej trasy, kedZe to umozriuje vstup do riadkov
na prifahlych trasach. Vykon s vstupom na riadky sa
zlepsi, ak je pole osiate vyuzitim systému AutoTrac. Vykon
sa takisto zlepsSi po€as vynechavania riadkov vo vode.

Pri priamej trase sa automaticky znovu vystredi linia
GPS. Toto zaisti, Ze trasa GPS je spravne vyrovnana s
riadkami plodin. Tato vlastnost’ nie je k dispozicii pri
adaptivnych krivkach.

Pokracovanie na d'al$ej strane

Priama trasa

PC10390 —UN—07JANO8

BA31779,0000201 -76-08NOV11-1/4
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Displej 2600 a 2630 — priama trasa

MENU >> tla¢idlo GREENSTAR >> programové tlagidlo ~ PC8063 —UN—29APRITS
NAVADZANIE >> karta NASTAVENIA NAVADZANIA

Z rozbalovacieho menu REZIM SLEDOVANIA zvolte
moznost PRIAMA TRASA. Vyberte kartu ZOBRAZIT.

POZNAMKA: Ak neznete, pozastavte zaznam. PC12685 —UN—29APR15

Tlacidlo PONUKA

Pred nasStartovanim
1. Prezrite si ikonu prijimaca na stranke Zobrazit’ a

skontrolujte, i je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK. GreenStar
2. Skontrolujte, Ci je spravny rozstup tras. Ak rozstup

tras nie je spravny, zmerite ho na karte NAVADZANIE.
Zvolte moznost NASTAVIT TRASU 0.

Tlacidlo GREENSTAR 3
PC8673 —UN—140CT07

Programové tlacidlo NAVADZANIE

BA31779,0000201 -76-08NOV11-2/4

1. Z rozbalovacieho menu AKTUALNA TRASA 0 vyberte

nazov trasy. Ak neexistuje Ziadny nazov, stlacte Set Track 0
tlacidlo NOVA a vytvorte novu trasu.
Current Track 0 Method
2. Zrozbalovacieho menu METODA vyberte metddu Teack 1 @ P
trasy (A + B). i
. ” . " o C
3. Jazdite na zaciatok trasy a stlacte tlacidlo Nastavit' A. p . J@*‘*"‘““ I
4. Jazdite na koniec trasy a stlacte tlacidlo Nastavit' B. -
. . P . Ly Heading :  0.0000 —
Vytvori sa linia, ktora prechadza naprie¢ pofom. Point ALal: g 00000000
v v . . Point A Lon_= g g0000000
5. Stlacte tlacidlo obnovenia, aby sa spustil AutoTrac T . (E)
pacing:
RowSense. a | 30-000
A—Rozbalovacia ponuka pre E—Tlacidlo Rozstup tras 5
Aktualnu trasu 0 F—Tlacidlo Nastavit’' A @ Sat A ] @ St B I 5
B—Rozbalovacia ponuka G—Tlacidlo Nastavit’' B g
Metoda |
C—Tlagidlo Nova ]
D—Tlacidlo Odstranit’ olo
y 5
(4 3
o
Nastavit trasu 0
Pokrac¢ovanie na d'alSej strane BA31779,0000201 -76-08NOV11-3/4
35-2 071116
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Displej 2600 a 2630 — priama trasa

Vypadok riadku —VVo vodnom kanale nebude riadok s

plodinou. KedZe Priama trasa a Krivky AB znova centruju

trasu, existuje vacsia Sanca, Ze sa najde spravny riadok

na druhej strane vodného kanala. —— —

POZNAMKA: Ak sa stratia datové signaly z GPS
aj zo snimaca riadkov, systém sa nezapne,
kym sa neobnovi signal GPS.

PC10391 —UN—O08JANO8

Vodny kanal

BA31779,0000201 -76-08NOV11-4/4
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Displej 2600 a 2630 — adaptivne krivky

Adaptivne krivky

Trasa sa meni pocas prejazdu cez pole

Adaptivne krivky je mozné pouzit na vSetkych poliach,
ale odporu¢ame ich najma v pripade, ak sa trasa meni
pocas prechodu cez pole, ak sa znacne meni kurz, alebo
ak je krivka zakrivena. Adaptivne krivky maju dodatocnu
funkciu, vdaka ktorej mozno zvolit funkciu RowFinder
pomocou prepinacieho tlagidla. Snimace riadku mozno
pouzit na riadenie kombajnu vzdy, ked ich zapnete v
riadku. Zaznamenavanie trasy krivky musi byt ZAPNUTE.
Toto uréi prvé prejdenie a umozni vytvorenie priamych
prediZeni.

Adaptivne krivky sa premietaju len na prilahlé prechody,

ale maju vyhodu, ze oSetruju rézne tvary kriviek a po€as

prace na poli sa nehromadia potencialne chyby v odhade
riadkov.

Ak je na poli viacero kombajnov, adaptivna krivka
neumozni preskoCenie prechodu. Adaptivne krivky v
takomto scenari funguju len v pripade, ak rozstup tras
ostatnych kombajnov pridate do viastného. Napriklad, ak
Zaci val na 12 riadkov nasleduje Zaci val na 8 riadkov v
pripade 30-palcovych riadkov po¢as Zatvy na rovnakom
poli, pre oba je potrebné zadat rozstup riadkov 20 (50
stop).

Adaptivne krivky sa odporucaju vtedy, ak sa draha po poli
Casto meni. Adaptivne krivky premietaju len vedlajSiu
trasu.

PC10399 —UN—O04FEB08

|

Kurz sa meni pocas prejazdu cez pole

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEBO08

Krivky maju tvar U

KR43067,00000AE -76-10NOV08-1/1
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Displej 2600 a 2630 — adaptivne krivky

Nastavenie adaptivnych kriviek

MENU >> tlaCidlo GREENSTAR >> programové tlacidlo
NAVADZANIE >> karta NASTAVENIA NAVADZANIA

Z rozbalovacej ponuky REZIM SLEDOVANIA vyberte B
polozku ADAPTIVNE KRIVKY. Vyberte kartu ZOBRAZIT.

Pred nastartovanim

1. Prezrite si ikonu prijimaca na stranke Zobrazit' a
skontrolujte, i je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK.

2. Skontrolujte, €i je spravny rozstup tras. Ak rozstup
tras nie je spravny, zmefite ho na karte NAVADZANIE.

1. Stlaéenim tlagidla Zaznam zaénite zaznamenavat
trasu.

2. Jazdite po trase na poli. Po prejazde prvou trasou sa
vytvori len projekcia nasledujucej trasy.

3. Stlacte tlacidlo obnovenia, aby sa spustil AutoTrac
RowSense.

V rezime AutoTrac sa zaznam vypne po otocCeni volantu.
V rezime dokumentacie sa zaznam vypne po zdvihnuti
Zacieho valu.

Rezim AutoTrac — Ak operator pozaduje zlepSeny vjazd
do riadka len pre prilahly prechod, zaznam adaptivnej
krivky previazte so systémom AutoTrac. Toto odporu¢ame
len v pripade, ak je pole relativne rovné bez extrémnych
kriviek a systém AutoTrac sa vypina len zriedka (kvoli
manualnemu riadeniu alebo strate GPS signalu).

Rezim dokumentacie — Adaptivne krivky previazte s
funkciou dokumentéacie. Operator bude méct pocas
prevadzky uchopit’ volant a pokraCovat' v zazname trasy,
na ktorej sa nachadza. Predlzenia linie su dostupné

v nasledujucom prechode, ale nebudu velmi uzito¢né
na vstupe riadka, pretoZe na konci riadka existuje
oneskorenie zdvihnutia Zacieho valu. Vykon bude
nedostatoCny poc€as vynechavania riadkov.

PC8663 —UN—29APR15

Tlacidlo PONUKA

PC12685 —UN—29APR15

GreenStar

Tlac¢idlo GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CT07

Programové tlagidlo NAVADZANIE

Manualny zaznam — Operator mdze zviazat adaptivny
zaznam s manualnym zaznamom. V tomto rezime nie
su povolené prediZenia linii, kym operator trvalo nestlagi
tlacidlo zastavenia na konci riadka. Ak operator zabudne
vypnut zdznam, méze to viest k problémom ako napriklad
nespravna projekcia zakrivenia. Priklad: Ak operator
vyjde z riadku kvoli vyloZeniu a nestlaCi pauzu, trasa sa
zaznamena. Ak operator zaCne jazdit na prifahlej trase,
kombajn zfahka vyjde z riadku, pretoze projektovana linia
je mimo.

Pokracovanie na d'al$ej strane BA31779,0000472 -76-24MAY12-1/2
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Displej 2600 a 2630 — adaptivne krivky

Stlacte: MENU >> tlacidlo GREENSTAR >> programové
tlacidlo NAVADZANIE >> karta NASTAVENIA
NAVADZANIA >> tla¢idlo NASTAVENIA ZAKRIVENEJ
TRASY >> rozbalovacie menu ZAZNAM ZAKRIVENEJ
TRASY (A).

Uvedené reZimy adaptivnej krivky mozno zmenit' na
vysSie uvedenej obrazovke v rozbalovacom menu a zvolit
pozadovany rezim.

Curve Track Settings

Curva Traok
Recording

End of Path
Transition

& A

Straight Line Projection

30.0

Implement In-Grou
Turn Radius
ft)

* AutoTrac
* Dokumentécia
* Manualne Clear oum
Track Data
N
A—Zaznam zakrivenej trasy E—Tlacidlo Vymazat’ udaje g
B—Prechod na konci trasy F—Oznacovacie poli¢ko e HRORIN g
C—Oznacovacie policko Vyhladit’ ostré zakruty = Z|
Polomer otocenia G—Tlacidlo Prijat’ G :I‘
prisluSenstva v zemi ©
D—Vstupné pole Polomer 5
otocenia prislusenstva v o
zemi I
BA31779,0000472 -76-24MAY12-2/2
ROWFinder PC15050 —UN—22MAY 12
‘.I’f
RowFinder mozno pouzit pocas prevadzky na adaptivnych I||_:|:!|
krivkach a vyhladat riadok, ktory sa nachadza o dva alebo =
viac prechodov dalej. Ak sa v rezime adaptivnej krivky RowFinder vypnuty
blizite k Gvrati, stlagenim tlagidla RowFinder zapnite PC1505T —UN—22MAY12
systém RowFinder. Takto zaznamenate polohu vozidla " I"
a kurz. L
POZNAMKA: Ak do 3 minut od prvého stlaéenia tladidla RowFinder zapnuty
RowFinder nevypnete AutoTrac, zaznamenana — : (D
e A B ' Guidance 5 s
poloha a kurz sa zrusia View ~ Getngs ,.2,';" < \TECPra
Na konci riadka sa presvedcte, Ci je zaznam vypnuty. Na
displeji sa vyprojektuju paralelné riadky.
Na uvrati pokracujte smerom k pozadovanému riadku.
Vojdite do riadku a stlacenim tlaCidla RowFinder vypnite
systém RowFinder. Systém sa vrati do rezimu Adaptivne
krivky.
Pred zaciatkom zatvy sa presvedcte, €i je zaznam zapnuty.
Stlacte tlacidlo obnovenia. AutoTrac bude nasledne
riadit kombajn v riadku a zaznamena sa novy prvy riadok.
A—Zobrazit’ F—Ilkona stavu RowSense
B—Nastavenia navadzania G—Tlacidlo Zaznam o
C—Nastavenia posunu trasy H—Tlaéidlo Pozastavit’ 70 e %
D—iTec Pro I— Tlagidlo Riadenie zap./vyp. - A 3
E—Tlaéidlo RowFinder Steer Sensithaty e 1
]
]
5
o
o

BA31779,0000471 -76-24MAY12-1/1
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Displej 2600 a 2630 — krivky AB

Krivky AB

Pouzitie rezimu Krivky AB odporu¢ame v pripade, ak
existuje kontinualna krivka cez pole. Toto umoznuje vstup
na riadky na prilahlych drahach. Vykon sa zlepsi, ak je
pole osiate vyuzitim systému AutoTrac. Krivky AB takisto
zlepSia vykon pocas vypadku riadkov.

Rezim Krivky AB ma vyhodu v naplanovani zakrivenej
trasy cez pole vo forme paralelnych Ciar, ked je tvar krivky
rovnaky pri kazdom prechode.

Pri prevadzke v rezime Krivky AB sa automaticky
vystredi krivka GPS. Toto zaisti, Ze trasa GPS je spravne
vyrovnana s riadkami plodin. Tato vlastnost’ nie je k
dispozicii pri adaptivnych krivkach.

\
.
‘l
i
.
i
]
i
[ ]
!
i
]
!
!
!
i
[l
H
[
i
]
'
1
[ ]
!
!
i
L]
v
'

\

I‘.
\
.
'
1
]
:
]
.
!
:
!
]
]
]
]
I
]
]
]
]
’
:
i
L]
1
%
B
1

%
\
[
A
.
'
1
L]
:
]
.
!
!
!
]
3
I
L
I
Ll
!
]
L
1
]
l.
.
'

\
|}
]
i
[ ]
1
|
L]
i
1
(]
!
i
i
]
]
I
']
]
[
!
[ |
#
[ ]
"]
l.
1
\

vy

S S
. s 0
1oy
1 o B
o1 4
o
P !
P
Pl
[ A |
.
» H »
] i !
] FE
P
o0
1 1 1
] ..
L
11
PO Y
LR W
L

Pokracovanie na d'al$ej strane

LY
\ L) ‘u ‘u b ‘i
LY W O W Y ¥ 8
R U . Y Y
N U YO VA VO
LY . s \ ) LY |
2

V reZime Krivky AB sa projektuju vSetky linie podla prvého prechodu

BA31779,0000203 -76-08NOV11-1/3
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Displej 2600 a 2630 — krivky AB

MENU >> tlaCidlo GREENSTAR >> programové tlacidlo
NAVADZANIE >> karta NASTAVENIA NAVADZANIA

POZNAMKA: Ak neznete, pozastavte zaznam.

1.

Z rozbalovacej ponuky REZIM SLEDOVANIA vyberte
polozku KRIVKY AB. Vyberte kartu ZOBRAZIT.

Prezrite si ikonu prijimaca na karte ZOBRAZIT a
skontrolujte, ¢i je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK.

Stlacte tlagidlo KRIVKY AB.

Skontrolujte, i je spravny rozstup tras. Ak rozstup

. tras nie je spravny, zmente ho na karte NAVADZANIE.

PC8663 —UN—29APR15

Tlacidlo PONUKA

PC12685 —UN—29APR15

GS3;

GreenStar

Tlacidlo GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CT07

Programové tlacidlo NAVADZANIE

BA31779,0000203 -76-08NOV11-2/3

V rozbalovacom menu AKTUALNA KRIVKA AB
vyberte polozku Nazov krivky AB. Ak neexistuje Ziadny
nazov, stlacte tlacidlo NOVA a vytvorte novu trasu.

Na zaciatku prvého prechodu stlacte tlaCidlo zaznamu.

Na konci prvého prechodu stlacte tlacidlo prijatia.
Krivky sa naprojektuju naprie¢ polom.

Stlacte tlaCidlo obnovenia, aby sa spustil AutoTrac
RowSense.
A—Rozbalovacie menu D—Tlaé¢idlo Rozstup tras
Aktualna krivka AB E—Tlacidlo Zaznam/Zastavit'
B—Tlacidlo Nova F—Tlacidlo Pozastavit’

C—Tlaé¢idlo Odstranit’

Set AB Curve

Current AB Curve

®
P B

Numberof Segments

Point A Lat,

Paint A Lon.

Track Spacing
()

a

o
0,.00000000

000000000

Ry

PC10709 —UN—250CT07

BA31779,0000203 -76-08NOV11-3/3
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Displej 2600 a 2630 — kruhova trasa

Nastavenie kruhovej trasy

Pouzitie rezimu Kruhova trasa odporu¢ame v pripade, ak
je plodina nasadena na poli s centralnym bodom.

Ak riadky, ktoré sa maju zozat, su v kruhoch, mali by
ste pouZit rezim Kruhova trasa. Toto umoZiuje aplikaciu
vstupu zo zakrivenia GPS do snimacov riadkov.

MENU >> tlaCidlo GREENSTAR >> programové tlacidlo
NAVADZANIE >> karta NASTAVENIA NAVADZANIA

1. Z rozbalovacieho menu REZIM SLEDOVANIA
zvolte moznost KRUHOVA TRASA. Vyberte kartu
ZOBRAZIT.

2. Prezrite si ikonu prijimada na karte ZOBRAZIT a
skontrolujte, ¢i je pritomny signal SF1, SF2 alebo RTK.

Stlacte tlagidlo NASTAVIT KRUH. PC8663 —UN—29APR15

PC10853 —UN—31JANO8

4. Skontrolujte, Ci je spravny rozstup tras. Ak rozstup
tras nie je spravny, zmente ho na karte NAVADZANIE.

Tlacidlo PONUKA

PC12685 —UN—29APR15
’

GSCIEE

Tlac¢idlo GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CTO07

Programové tlagidlo NAVADZANIE

Pokracovanie na d'al$ej strane BA31779,0000204 -76-08NOV11-1/2
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Displej 2600 a 2630 — kruhova trasa

Z rozbalovacieho menu AKTUALNY KRUH vyberte
nazov kruhu. Ak neexistuje Ziadny nazov, stlacte
tlacidlo NOVA a vytvorte novu trasu.

. Z rozbalovacieho menu METODA vyberte metédu
jazdy.

Pocas prvého prechodu stlacte tlaidlo zaznamu.

Po ukon€eni prvého kruhu stlacte tlaCidlo prijatia. Na
poli sa naprojektuje kruh.

Stlacte tlacidlo obnovenia, aby sa spustil AutoTrac
RowSense.

A—Rozbalovacia ponuka D—Tlaéidlo Odstranit’
Aktualny kruh E—Tlacidlo Rozstup tras
B—Rozbalovacia ponuka
Metoda

C—Tlacidlo Nova

Set Circle

Current Circle Method

®
== e

Point A Lat® g goooo0oD
Point A Lon.:

0.00000000 G
Track Spacing: | 30000

(M)

%

Drive {irchn
i
v

PC10710 —UN—250CT07
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GS3 CommandCenter — priama trasa

Princip ¢innosti

Rezim priamej trasy pomaha operatorovi pri jazde po
priamych rovnobeznych trasach. Najprv nastavte Trasu
0 (referen¢na trasa) s pouzitim niekolkych volieb. Po
definovani trasy 0 sa vygeneruju vSetky prechody pre
dané pole. Vygenerované prechody je mozné pouzit

pre funkciu Ruéné navadzanie alebo AutoTrac. Kazdy
prechod sa generuje z povodne riadeného prechodu, aby
sa zabezpecilo neskopirovanie chyb v riadeni na celé pole.

Prechody su identickymi képiami pévodného prechodu.

POZNAMKA: Pojmy "Trasa navadzania" a "Dréaha AB" sti
navzajom zamenitelné. Trasa O je trasa definovana
operatorom a predstavuje referenény bod, na ktorom
Su zalozené vsetky rovnobezné prechody na poli.

Rozstupy medzi rovnobeznymi prechodmi uréuje
Rozstup tras zadany v sprievodcovi nastavenim.

PC9508 —UN—240CT06

BA31779,0000233 -76-21JUL11-1/1

Vytvorenie novej priamej trasy
Pre definovanie Trasy 0 existuje niekolko spbsobov:

¢ A + B — Definicia Trasy 0 tym, Ze ju prejdete vozidlom.

* A + Auto B — Definicia Trasy 0 tym, Ze ju prejdete
vozidlom.

* A + kurz — Definicia Trasy 0 tym, Ze prejdete vozidlom
do bodu A a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

* Zemepisna $irka/zemepisna dizka — Definicia Trasy 0
tym, Ze pre body A a B zadate suradnice zemepisnej
Sirky a dizky.

* Zemepisna $irka/zemepisna dizka + kurz — Definicia
Trasy 0 tym, ze pre bod A zadate zemepisnu Sirku a
diZzku a zadate preddefinovanu hodnotu kurzu.

POZNAMKA: Trasu 0 mézete definovat podas prevadzky
(napr. vysadba), ale niektoré programové klavesy
nie st pocas jej vytvarania aktivne.

BA31779,0000227 -76-13JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — priama trasa

Metédy A+B, A+Auto B a A+kurz

PC10857XT —UN—16JUN10

PC10857MT —UN—23APR09

Kurz

=g

BA31779,0000228 -76-14JUL11-1/4

PC13868 —UN—14JUL11

1. Vyberte rezim PRIAMA TRASA a na poslednej stranke
sprievodcu nastavenim vyberte alebo vytvorte nazov
trasy (NASTAVIT TRASU NAVADZANIA).

POZNAMKA: Na tito stranku sa moéZete tie? dostat
pomocou programoveého tlacidla Rychla
zmena navadzania.

Hlavna
PC10857JJ —UN—13APR09

Hlavna stranka GreenStar -> Rychla zmena
navadzania

2. Ak chcete vytvorit bod A, prejdite s vozidlom do

pozadovanej polohy.

GS 3]

stranka GreenStar

13)

Rychla zmena navéadzania

BA31779,0000228 -76-14JUL11-2/4

PC10857MU —UN—23APR09

3. Stladte programové tlagidlo NASTAVIT A.

Stlacte programové tlacidlo Nastavit’ A

Pokrac¢ovanie na d'alSej strane

IA
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GS3 CommandCenter — priama trasa

4. S pouzitim jednej z troch volieb definujte bod B:

¢ Ak chcete bod B nastavit’ ru¢ne, prejdite s vozidlom
na pozadované miesto v poli a vyberte moznost
Nastavit B. Minimalna vzdialenost je 3 m (10 ft). Ak
chcete definovat pozadovany kurz, odporuéa sa bod
B nastavit’' na vzdialenom konci pola.

* Ak chcete bod B nastavit automaticky, kedykolvek
moézete vybrat moznost’ Automaticky nastavit' B.
Bod B sa automaticky nastavi, ked' vozidlo prejde
15 m (45 ft) od bodu A.

Pri tejto metdde sa bod B vypocita na zaklade
poslednych 5 zozbieranych udajovych bodov z
prejdenej 15 m (45 ft) trasy a pomocou priamky cez
tychto pat’ bodov sa ur€i kurz.

* Ak chcete bod B nastavit zadanim smeru kurzu,
vyberte programovy klaves Nastavit' kurz.
Pomocou €iselnych tlacidiel zadajte pozadovany
priamy kurz a ulozte hodnotu stlacenim tlacidla Prijat.
0.000 predstavuje sever, 90.000 vychod, 180.000
juh a 270.000 zapad.
Trasa 0 je teraz zadefinovana a rovnobezné trasy su
automaticky vytvorené. Systém GreenStar je teraz
nastaveny na pouzivanie.

PC10857MV —UN—23APR09

A
I |B
Stlacte programové tlacidlo Nastavit B
PC10857MW —UN—23APR09
AIITIIT B

113

Automaticky nastavit B

@

Programovy klaves Kurz

PC10857MX —UN—23APR09

Stlacenim tlacidla Zrusit mOzete nastavenie
kedykolvek zrusdit' a vratit’ sa na stranku nastavenia
navadzania.

BA31779,0000228 -76-14JUL11-4/4
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GS3 CommandCenter — adaptivne krivky ’

PC9028 —UN—16APR06

Princip €innosti
ReZim Adaptivna zakrivena trasa umozZniuje operatorovi M
zaznamenat manudlne riadenu zakrivenu drahu. Po m
zaznamenani prvého zakriveného prechodu a otoCeni _/_\//_\
stroja mbze operator po zobrazeni navrhovane;j m
skopirovanej trasy aktivovat paralelné sledovanie _//_\_//_\
alebo systém AutoTrac. Vozidlo bude navadzané po

naslednych prechodoch na zaklade predchadzajuceho

zaznamenaného prechodu. Kazdy prechod sa generuje

podla pévodne riadeného prechodu, aby sa zabezpecilo
neskopirovanie chyb v riadeni na celé pole. Prechody nie

su identickymi kopiami pdvodného prechodu. Zakrivenie
prechodu sa meni, aby sa dodrzala chyba od prechodu
k prechodu. V pripade potreby méze operator zmenit
zakrivenu drahu kdekolvek na poli jednoduchym riadenim
stroja mimo skopirovanu drahu.
POZNAMKA: Funkcia preskoéenia prechodu je v reZime
Adaptivna zakrivena trasa nedostupna.
Zakrivenie drahy sa meni v zavislosti od toho, ako
sa nasledujuca draha stava viac konvexnou alebo .

konkavnou.

Rezim Adaptivna zakrivena trasa umozriuje operatorovi
jazdit a byt navadzany pozd|z réznych tras na poli.

PC9029 —UN—17APR06

BA31779,0000234 -76-21JUL11-1

Vzory navadzania / 7
Metdda vyhladavania vSetkych prvkov drahy umoziiuju C ff J

operatorovi jazdit a byt vedeny pozdiz ré6znych vzorov

tras na poli:

¢ Jednoducha krivka
* Krivka v tvare S
e Stvorcova trasa

* Pretekarska draha
* Spirala @—-@ ®——©
* Kruh

Pouzivanie funkcie Posun trasy

PC9032 —UN—17APR06

Pri pouziti funkcie Zakrivena trasa sa neodporica
pouZzivanie posunu trasy. Posun trasy nekompenzuje A—Jednoducha krivka D—Krivka v tvare S

prirodzeny posun GPS v reZime Zakrivena trasa. B—Stvorcova trasa E—Pretekarska draha
C—Spirala F—Kruh

BA31779,0000235 -76-21JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — adaptivne krivky

Vytvorenie novej adaptivnej zakrivenej trasy =~ '%%U
POZNAMKA: Nastavenie klienta, farmy ani pola

nie je pre funkciu adaptivnej zakrivenej trasy

povinné, ale je mozné uloZit iba jednu globalnu

adaptivnu zakrivenu dréhu. Hiavna

PC10857JJ —UN—13APR09

1. Na poslednej stranke sprievodcu nastavenim
vyberte reZzim ADAPTIVNA ZAKRIVENA TRASA
(NASTAVENIE NAVADZACEJ TRASY).

GS3

4
(g

stranka GreenStar

POZNAMKA: Na tito stranku sa moZete tieZ dostat Rychla zmena navadzania

A e : PC10857ND —UN—27APR09
pomocou programového tlacidla Rychla

zmena navadzania.

2. Prejdite s vozidlom do pozadovanej pozicie na poli na
zaciatok trasy.

Pokracovanie na d'alSej strane

o))

Spustit’ zaznam
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GS3 CommandCenter — adaptivne krivky

3. Spustit zaznam. PC10857NE —UN—27APR09

POZNAMKA: Ak je rezim opakovania ZAPNUTY, hLl
programové tlacidlo zaznamu adaptivnej zakrivenej f’?g ]} 'S
trasy nie je aktivne. Pri zazname novych drah A
(napr. vysadba) by mal byt reZim opakovania Pozastavenie zéznamu
vypnuty. Pri navédzani po existujicich dréhach PC10857NF —UN—27APR09
(napr. postrekovanie, zber) ma byt tlacidlo bl
ReZim opakovania zaciarknuté (aktivne). Rezim 5‘5 :; 13
opakovania je Standardne VYPNUTY. [{@ 217

v o . . . Zastavit’ zaznam
Ak chcete za€at zaznam rucne, stlacte programové

tla¢idlo Spustit zaznam adaptivnych zakrivenych tras.
Toto programové tlacidlo bude po stlaceni nahradené
nasledujucimi programovymi tlagidlami: GS3

PC13868 —UN—14JUL11

* Pozastavenie zaznamu
® Zastavit zaznam
o Zrusit

Hlavna stranka GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

POZNAMKA: Zéznam je potrebné zastavit, len ak stroj G
vybocCi z normalnej trasy po poli (napr. na dopinenie
postrekovaca, sejacky) alebo ak si zakaznik neZela
zaznamenanie obratok na konci pola.

Nastavenia
PC10857NG —UN—27APR09

funkcie AutoTrac alebo Pokrytie, ak sa tieto volby

Nastavenie krivky — Zaznam moze byt spusteny podla ||+||ﬁ
vyberu v nastaveni navadzania i

. v v . Nastavenia navadzania
4. Vykonajte pociatoCny prechod. Na mape sa zobrazi

modra trasa navadzania. . . . .
] AutoTrac) na stroji a stroj sa automaticky navedie
POZNAMKA: Pri priamej jazde nemusi byt zaznamenana na tento prechod. Ak chcete ru¢né navadzanie,
frasa na displeji zobrazena za ikonou stroja. navadzajte po bielej zvyraznenej navigacnej Ciare.

Trasa sa zobrazi po obratke stroja.
P 4 7. Po prejdeni pola stlacte Zastavit zaznam.

Kym sa nedosiahne koniec prechodu a stroj sa

neotodi, nezobrazi sa ZIADNA biela zvyraznené DOLEZITE: Pred vstupom do dalSieho pofa

navigaéna éiara. Po obratke stroja systém ZASTAVTE zaznam. Ak tak neurobite, méze

automaticky uréi dréhu navédzania. Systém dojst’ k vymazaniu udajov o adaptivnej

vyhladé prvok dréhy, ktory je rovnobezny a zakrivenej trase z posledného pola pred tym,

v rozsahu 0,5 a7 1,5-nasobku rozstupu trasy. nez sa zacnu zaznamenavat Udaje o adaptivnej

Zobrazi sa predpovedana draha, podla ktorej sa zakrivenej trase na nasledujucom poli.

moZe operator navigovat. Prejdite s vozidlom . . L . ,

po pozadovanej dréhe. POZNAMKA: Ulqzeqe udaje o qdaptlvpej za.krlvenej
trasy sa priradia k vybranému klientovi, farme,

5. Na konci prvého prechodu otoéte vozidlo a vytvori nazvu pola. Ulozia sa v internej pamaiti displeja,
sa biela naviga¢na &iara pre nasledujlci prechod. az kym ich pouzivatel nevymaze, a je mozné ich
Navigadna &iara sa mdze zobrazit az za niekolko preniest z jedného displeja na druhy.
sekund.

6. Po zobrazeni bielej navigacnej Ciary pre zamyslany
prechod, stlacte prepina¢ obnovenia (iba pri funkcii

BA31779,0000229 -76-14JUL11-2/2
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GS3 CommandCenter — adaptivne krivky

Zaznam priamej drahy alebo Navigacia okolo
prekazok

1. Spustit zaznam

2. Ak chcete doCasne zastavit zaznam drahy vozidla,
stlacte tla€idlo Pozastavenie zaznamu.

3. Ak chcete obnovit zdznam adaptivnej zakrivenej trasy,
vyberte moznost Zaznam.

Vzdialenost medzi POZASTAVENIM a OBNOVENIM
zdznamu sa prepoji priamou Ciarou. Moze to byt uzitocné
tam, kde sa nachadza dlhy rovny usek drahy alebo pri
obchadzani prekazok.

POZNAMKA: Najdlhsia vytvorené premostené Cast’
(prvok drahy vytvoreny medzi POZASTAVENIM a
OBNOVENIM) méze byt v dizke 0,8 km (0.5 mil)
(2640 ft). Pri vdcsej vzdialenosti sa prvok drahy
nespoji, ¢im vznikne v drahe medzera.

A—Zaznam POZASTAVENY D—2Zé4znam OBNOVENY
B—Na spojenie dvoch E—Draha sa zaznamena ako
bodov sa vygenerovala priama ¢iara medzi bodmi
premostena cast’ AabD
C—Draha traktora sa
nezaznamenava, kym je
zaznam pozastaveny

PC9284 —UN—29JUL06

PC9285 —UN—08AUG06

RowFinder

RowFinder mozno pouzit po¢as prevadzky na adaptivnych
krivkach a vyhladat riadok, ktory sa nachadza o dva alebo
viac prechodov dalej. Ak sa v rezime adaptivnej krivky
blizite k uvrati, stlacte tlacidlo ZAPNUT ROWFINDER.
Takto zaznamenate polohu vozidla a kurz.

POZN/\MKA; Ak do 3 minut od prvého stlacenia tlacidla
ZAPNUT ROWFINDER nevypnete AutoTrac,
zaznamenana poloha a kurz sa zruSia

Na konci riadka sa presvedcte, Ci je zaznam vypnuty. Na
displeji sa vyprojektuju paralelné riadky.

Na uvrati pokracujte smerom k pozadovanému riadku.
Vojdite do riadku a stlacte tlacidlo VYPNUT ROWFINDER.
Systém sa vrati do rezimu Adaptivne krivky.

Pred zaciatkom zatvy sa presvedcte, €i je zaznam zapnuty.
Stlacte tla€idlo obnovenia. AutoTrac bude nasledne
riadit kombajn v riadku a zaznamena sa novy prvy riadok.

11

Row Finder digabled in

1504 (=)

X

PC13966 —UN—O03AUG11

BA31779,000024D -76-03AUG11-1/1
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GS3 CommandCenter — krivky AB ’

Princip €innosti

Rezim kriviek AB umoznuje operatorovi jazdit po
rovnobeznych zakrivenych prechodoch, ktoré maju
koncové body na oboch krajoch pola. Trasy navadzania
budu rovnobezné s trasou v oboch smeroch a vytvoria sa
podla pévodnej trasy, aby sa zaistili Ze chyby riadenia
sa nerozSiria na celé pole.

Trasa 0 je referenCna trasa, na ktorej su zaloZené vSetky
nasledujuce zakrivené prechody na poli. Po vytvoreni
prvej krivky AB (trasa 0) sa vytvoria 4 trasy. Po prejdeni
vozidla poslednym zobrazenym prechodom bude systém
nadalej generovat dalSie trasy.

POZNAMKA: Funkcia preskoéenia prechodu je v
reZime Krivky AB dostupna.

Informacie o generovani drahy krivky AB —

Pocgas generovania prvych prechodov systémom po
zaznamenani trasy O alebo pri generovani dalSich
prechodov sa na obrazovke v zobrazeni perspektivy
zobrazi napis "Generuje sa krivka AB". V tomto Case
nebudete mat’ moznost navadzania od akejkolvek drahy.

Hranice generovania krivky AB Prvotne zaznamenana
krivka AB musi mat’ dlzku najmenej 10 stép, aby ju bolo
mozné pouzit ako platnu krivku AB pre navadzanie. Aby
systém zacal generovat zakrivené drahy, musi byt vozidlo

M
M\\
=
v_,_,f—\_/x

v ramci 400 metrov (0.25 miles) od miesta zaznamenania
trasy 0. Ak sa vozidlo nachadza pri tejto vonkajSej hranici,
moze trvat niekolko minut, kym sa vygeneruje draha,
ktora sa zobrazi na obrazovke. V tomto ¢ase sa na
obrazovke zobrazi napis "Generuje sa krivka AB".

%

Viacero kriviek AB na poli — Pole mdze obsahovat
viacero drah s krivkou AB. Kazda krivka AB pola sa musi
zaznamenat a jedineCne pomenovat.

Cislovanie tras — Trasy sa &isluju, aby sa umoznilo
preskocit prechod a ufahéilo najdenie prechodu.
Oznacenie smeru (S, J, V alebo Z) sa ur€uje podla kurzu
od prvého bodu krivky k poslednému.

Zakrivenie drahy sa meni v zavislosti od toho, ako
sa nasledujuca draha stava viac konvexnou alebo
konkavnou.

BA31779,0000236 -76-21JUL11-1/1

Vytvorenie novej zakrivenej trasy AB

Nasledujuci postup pouzite na nastavenie prvej krivky AB
(trasa 0), na ktorej su zalozené nasledujuce prechody v
poli.

POZNAMKA: Pre kazdé pole je mozné zaznamenat
viacero kriviek AB. Bude potrebné ich pomenovat’
a zaznamenat' oddelene.

1. Vyberte rezZim ZAKRIVENA TRASA AB a na poslednej
stranke sprievodcu nastavenim vyberte alebo vytvorte
nazov trasy (NASTAVIT TRASU NAVADZANIA).

POZNAMKA: Na tato strénku sa méZete tieZ dostat
pomocou programového tlacidla Rychla
zmena navadzania.

2. Prejdite s vozidlom do pozadovanej pozicie na poli
na zaciatok trasy 0.

3. Stlacenie programového tlacidla Spustit zaznam
kriviek AB. Toto programové tlacidlo bude po stlaceni
nahradené nasledujucimi programovymi tlacidlami:

* Pozastavenie zaznamu
® Zastavit zaznam
e Zrusit.
4. Vykonajte pociatoCny prechod. Na mape sa zobrazi
modra trasa navadzania.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Hlavna stranka GreenStar
PC10857JJ —UN—13APR09
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Rychla zmena navéadzania

POZNAMKA: Pri priamej jazde nemusi byt zaznamenané
trasa na displeji zobrazena za ikonou stroja.
Trasa sa zobrazi po obrétke stroja.

5. Na konci prechodu stlacte tlacidlo Zastavit zaznam a
trasa sa ulozi do pamate.

POZNAMKA: Ak sa pocas zaznamu strati signal GPS,
zaznam sa zastavi a krivka AB, ktora sa do
daného bodu zaznamenala, sa ulozi. Ak krivka
AB nie je taka, aku operator chcel, méze ju
vymazat’ pomocou tlacidla Vymazat trasu na
stranke NASTAVENIE TRASY NAVADZANIA v
SPRIEVODCOVI NASTAVENIM.

BA31779,000022B -76-14JUL11-1/1
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GS3 CommandCenter — krivky AB

Zaznam priamej drahy alebo Navigacia okolo
prekazok

1.
2.

Spustit zaznam kriviek AB

Ak chcete doCasne zastavit zaznam drahy vozidla,
stlacte tla€idlo Pozastavenie zaznamu.

Stlacenim tladidla Zaznam kriviek AB obnovite
zaznam krivky AB.

Vzdialenost medzi POZASTAVENIM a OBNOVENIM
zdznamu sa prepoji priamou Ciarou. Moze to byt uzitocné
tam, kde sa nachadza dlhy rovny usek drahy alebo pri
obchadzani prekazok.

POZNAMKA: Najdlh$ia vytvorena premostena éast

(prvok drahy vytvoreny medzi POZASTAVENIM a
OBNOVENIM) méze byt v dizke 0,8 km (0.5 mil)
(2640 ft). Pri vdc¢Sej vzdialenosti sa prvok drahy
nespoji, ¢im vznikne v drahe medzera.

A—Pred prekazkou pozastavte
B—Za prekazkou znovu
spustite

C—Drahy vygenerované z
trasy 0

v

PC9030C —UN—270CT06
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GS3 CommandCenter — kruhova trasa

Princip €innosti

Kruhova trasa pomaha operatorovi v jazde v sustredenych
kruhoch na poli s centralnym zavlahovym systémom.
Operatori mézu vytvorit’ prvy kruh s pouzitim réznych
metdd. Po vytvoreni zaCiatoCnej kruznice sa vytvoria
vSetky nasledné kruznice.

V rezime kruhovej trasy je mozné rucné navadzanie,
funkcia AutoTrac vSak v tomto rezime vyzaduje aktivaciu

funkcie AutoTrac a Pivot Pro. Aktivacia funkcie Pivot Pro
je k dispozicii iba pre Severni Ameriku.

Zemepisna $irka a dizka stredu kruznice sa uloZia a
priradia sa k Nazvu pofa. Ak pri definovani stredu kruhu
nie je vybrané pole, ulozia sa stredy kruhu globalne.
Stredy kruznic je mozné vyvolat na pouzitie v budicnosti.

BA31779,0000237 -76-21JUL11-1/1

Vytvorenie novej kruhovej trasy

Kruhové trasy sa vytvoria definovanim stredového bodu
pola. Su dve metddy, ako definovat stredovy bod:

Vyberte rezim KRUHOVA TRASA a na poslednej stranke
sprievodcu nastavenim vyberte alebo vytvorte nazov trasy
(NASTAVIT TRASU NAVADZANIA).

POZNAMKA: Na tito stranku sa mézete tieZ dostat
pomocou programového tlacidla Rychla
zmena navadzania.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Hlavna stranka GreenStar
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Metoéda Okruh jazdy

* Prejdenie po kruhu — Vytvori kruhovu trasu tak, ze
prejdete aspor 10 percent pozadovaného kruhu.
Odporuc¢ame vsak, aby ste presli po celej kruznici.
Zabezpecite tak optimalny vypocet stredu kruznice a
vys$siu presnost trasy.

* Zemepisna Sirka/dlzka — Nastavi kruhovu trasu tak, ze
pouzivatel zada zemepisné suradnice stredu kruhu.

1. Prejdite na pozadované miesto na poli, aby ste mohli
prejst jeden kruhovy prechod.

2. Zvolte moznost Spustit zaznam kruznice.

3. Jazdite po pozadovanej kruhovej trase.

&

Zvolte moznost Ukongit zaznam kruznice.
Automaticky sa vytvoria kruhové trasy s rozstupom
tras definovanom v sprievodcovi nastavenim.

POZNAMKA: Tlagidlo Zastavit zaznam kruhu sa zobrazi
po prejdeni dostatocnej drahy kruhu, aby bolo
mozné vypocitat’ stredovy bod.

BA31779,000022E -76-13JUL11-1/1

Metéda zemepisnej Sirky/dizky

1. Zvolte moznost Zemepisna &irka a dizka stredového
bodu.

2. Zadajte pozadované hodnoty zemepisnej Sirky a
dizky (v decimalnych stuprioch) stredu kruznice. Po
prvom zobrazeni Uuvodnej obrazovky sa zobrazia
predchadzajlice hodnoty zemepisnej $irky a dizky,
ktoré su spojené s danym polom.

3. Stlagenim tlacidla Prijat ulozte hodnoty. Automaticky
sa vytvoria kruhové trasy s rozstupom tras
definovanom v sprievodcovi nastavenim.

POZNAMKA: Mozno bude potrebné zarovnat vozidlo s
trasou stoZiara oto¢ného zavlahového systému
alebo pouzit posun trasy na stred, aby sa
trasy zarovnali s vozidlom.

BA31779,000022F -76-13JUL11-1/1
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Diagnostika

Diagnostické obrazovky

POZNAMKA: Mozné diagnostické odpovede s
kratkym vysvetlenim.

GreenStar 2 Pro - Diagnostic Readings

Read the latest Operators Manual prior to operation. To obtain a copy, see
you dealer or visit www.StellarSupport.com

Row Offset: o
(im)

@ Primary Steering Source  GPS
Sensor Coast Mode Time Remaining: L1
(sec)

Diagnostické hodnoty pre modelovy rocnik 2012 a starsie

A—Rozbalovacia ponuka
Zobrazenie

B—Snimace riadka dostupné

C—Aktivacia RowSense

D—Licencia na systém AutoTrac
E—Odsadenie riadka
F—Primarny zdroj riadenia

view |RowSense @ o view |RowSense @ A~

-
Row Sensors Available: Yas o A R
RowSense Activation Available: Yes @ & S o
@ AutoTrac License:  Yes @ AutoTracLicense:  SF2

PC13824 —UN—28JUN11

Groen Star - Disgnostic Resdings
Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, seevour dealer
or sk wwesw StellarSupport.com.

Row Offset: 0

{ire}
® Primary Steering Source -

@ Sensor Coast Mode Tine Remaining: 0
(sec)

® Left Sensor Voltage: 0.5
@ Right Sensor Volkage: 4.5

S

Calibrated

Diagnostické hodnoty pre modelovy ro¢nik 2012

H—Napitie 'avého snimaca L— Stav kalibracie
|— Napitie pravého snimaca

J— Kalibrovat’ snimaé

G—Zvysny ¢as snimaca v rezime K—Tlacidlo CAL

dostupna volnobehu
Snimace riadka dostupné: * A — Ziadny
* A—ano *B - GPS
* B — nie ¢ C — snimace riadku

Aktivacia navadzania v riadku dostupna:

* A — ano (ak je dostupna aktivacia AutoTrac RowSense
GS3)

* C — nie (ak nie je dostupna aktivacia AutoTrac
RowSense GS3)

Licencia na systém AutoTrac:
* A —ano (SF1)

* B — ano (SF2)

* C — nie

Odsadenie riadka:
e Aktualna hodnota odsadenia riadka, vzdialenost
odmerana v (in.) alebo (mm).

Primarny zdroj riadenia:

Zvysny Cas snimaca v rezime volnobehu:
¢ Casovac s odpoc¢itavanim, ak sa strati signal GPS,
zobrazuje sa v sekundach.

Napatie lavého snimaca

* Napatie snimaca v pokoji by malo byt nizSie nez 2,5 V.
Napatie pravého snimaca

* Napatie snimaca v pokoji by malo byt vysSie nez 2,5 V.
Kalibrovat snimac¢

Stav kalibracie

¢ Nakalibrované
* Nekalibrované

PC13823 —UN—27JUN11
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Cistenie snimacéov riadku ‘

Cistenie snimacov riadku

APOZOR: ZASTAVTE motor, zaistite stroj
parkovacou brzdou a vytiahnite klG¢.

Zdvihnite Zaci val a spustite bezpe¢nostnu zarazku (A)
na tyCe hydraulického valca.

Snimace riadkov kontrolujte kazdy den a podla potreby ich

odistite. Ak sa na snimacoch nahromadil material, mé6ze
zabranit ich pohybu a ovplyvnit tak vykon. Pre vycistenie
snimacov riadkov odstrarite zvySky zo snimacov a okolitej
oblasti. Skontrolujte, ¢i sa snimace pohybuju volne a bez
obmedzenia.

TS696 —UN—21SEP89

Raz za rok skontrolujte nadmerné opotrebovanie puzdier
a hriadelov snimacov. Ak je to potrebné, vymerite ich.

A—Bezpecnostna zarazka

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -76-11NOV08-1/1
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Specifikacie

Vyhlasenie o zhode s predpismi ES

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.

Osoba podpisana nizSie vyhlasuje, ze
Vyrobok: AutoTrac™ RowSense™

spifia vetky prislusné nariadenia a zakladné poziadavky nasledujtcich smernic:

Smernica Cislo Sposob certifikacie

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES Samocertifikovany, dodatok Il smernice

Meno a adresa osoby v Eurépskom spolo¢enstve opravnenej spracovavat technicky konstrukény spis:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Miesto vyhlasenia: Kaiserslautern, Nemecko Meno: Aaron Senneff
Datum vyhlasenia: 29. jal 2011 Funkcia: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions
Group

Vyrobna jednotka: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09
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Dostupna servisna literatura spolo¢nosti John Deere

Technické informacie

Technické informacie je mozné zakupit' od John Deere.
Niektoré z tychto informacii su dostupné v elektronickej
forme, napriklad CD-ROM disky a v tlaéenej forme.
Existuju mnohé spbdsoby objednania. Obratte sa na
vasho predajcu John Deere. Volajte 1-800-522-7448 na
objednanie pomocou kreditnej karty. Vyhladajte online
z http://www.JohnDeere.com. Pripravte si prosim cislo
modelu, vyrobné cCislo a nazov produktu.

Dostupné informacie obsahuju:

* KATALOGY DIELOV. Zoznam nahradnych dielov
dostupnych pre vaSe zariadenie so schematickymi
ilustraciami, ktoré vam pomoézu urcit’ spravne diely. To
je tiez uZitoCneé pri montaZzi a demontazi.

NAVODY NA OBSLUHU poskytuju informacie o

bezpecnosti, prevadzke, udrzbe a servise. Tieto

priru¢ky a bezpecnostné znacky mézu byt k dispozicii
aj v inych jazykoch. )

NAVODY NA VIDEOKAZETACH ukazuju upozornia na

bezpecnost, prevadzku, udrzbu a servisné informacie.

Tieto pasky mézu byt k dispozicii v niekolkych jazykoch

a formatoch, o

TECHNICKE PRIRUCKY popisujuce servisné

informacie pre vase zariadenie. Zahrnuté su

Specifikacie, ilustrované postupy montaze a demontaze,

hydraulické schémy prietoku oleja a schémy zapojenia

kabelazi. Niektoré produkty obsahuju samostatné
prirucky na opravu a diagnostiku. Niektoré sucasti,
napriklad motory, su k dispozicii v samostatnych
technickych priruckach sucasti

ZAKLADNE NAVODY popisuju zakladné informacie

bez ohladu na vyrobcu:

- rad pofnohospodarskych u€ebnic pokryva technolégie
v polnohospodarstve a farmarcenie, predstavuje
predmety, ako su pocitaCe, internet a precizne
pofnohospodarstvo.

- Rad vedenia polnohospodarskeho podniku skima
problémy "realneho sveta" a ponuka praktické
rieSenia v oblasti marketingu, financovania, vyberu
zariadeni a dodrziavanie predpisov.

- Zaklady servisnych priru€iek vam ukazuju, ako
opravit a udrziavat terénne zariadenia.

- Prirucky zakladov na obsluhu stroja vysvetluju
kapacity strojov a upravy, ako zlepsit' vykon stroja, a
ako odstranit zbytocné polné Cinnosti.

TS189 —UN—17JAN89
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Servis John Deere zaruka plynulosti vasej prace

John Deere je k vasim sluzbam
SPOKOJNOST ZAKAZNIKA je pre John Deere dolezita.

Nasi predajcovia sa snazia pohotovo poskytnut nahradné
diely a sluzby:

—Spotrebné a nahradné diely na podporu vasho vybavenia.

—Skolenych servisnych technikov a nutné nastroje na
diagnostiku a opravy k udrzbe vasho vybavenia.

TS201 —UN—15APR13

PROCES RIESENIA PROBLEMU SO SPOKOJNOSTOU
ZAKAZNIKA

2. Prejednajte problém s veducim udrzby predajcu.
Vas predajca John Deere je zamerany na podporu vasho
zariadenia a vyrieSi akékolvek problémy, ktoré mézu
nastat.

3. Ak problém nevyriesite, vysvetlite ho vedicemu
obchodného oddelenia a vyZiadajte pomoc.

4. Ak mate trvaly problém ktory vaSe obchodné
zastupenie nie je schopné vyrieSit, poziadajte vasho
predajcu, aby kvéli pomoci kontaktoval firmu John Deere.

1. Pri kontaktovani vasho predajcu majte pripravené
nasledujuce informacie:

—Model stroja a identifikacné &islo vyrobku Alebo kontaktujte Ag Customer Assistance Center at

. . 1-866-99DEERE (866-993-3373), alebo nam poslite
—Datum nakupu e-mail na www.deere.com/en_US/ag/contactus/.
—Charakter zavady DX,IBC,2 -76-02APR02-1/1
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