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Uvod

Predmluva

POZORNE SI PROCTETE TENTO NAVOD K POUZITI,
abyste se naudili spravné obsluhovat systém. V opacném
pfipadé mlze dojit k vaznému Urazu osob nebo k
poskozeni zafizeni. Tento navod k pouZiti a vystrazné
Stitky pro umisténi na stroj jsou k dispozici i v jinych
jazycich. (S objednavkou se obratte na prodejce John
Deere.)

TUTO PRIRUCKU JE TREBA POVAZOVAT za nedilnou
soucast systému a pfi prodeji systému by méla zUstat
pfilozena.

HODNOTY VELICIN UVEDENE V TOMTO NAVODU

k pouziti jsou uvedeny v metrickych i angloamerickych
jednotkach. Pouzivejte jen spravné dily a spojovaci
material. Na metrické Srouby, pfip. palcové Srouby jsou
nezbytné rozdilné klice.

Oznaceni VPRAVO a VLEVO se vztahuje ke sméru jizdy
stroje vpred.

ZARUKA je poskytovana jako souéast podptirného
programu John Deere pro zékazniky, ktefi provadéji
obsluhu a udrzbu stroje podle pokynu v tomto navodu k
pouziti. Zaruka na hardware GreenStar je vysvétlena v
zarucnim certifikatu, ktery byste méli obdrzet od svého
prodejce.

Tato zaruka vam zaijistuje, ze spole¢nost John Deere bude
podporovat své vyrobky v pfipadé, ze se u nich v zarucni
dobé vyskytnou zavady. Za urcitych podminek poskytuje
John Deere rovnéz moznost zdokonaleni vyrobkud v misté
pouzivani, €asto bezplatné, a to i pokud jiz zaruéni doba
vyrobku uplynula. Pokud dojde k nespravnému pouzivani
systému nebo k modifikaci vyrobku vedouci ke zméné
jeho vlastnosti mimo puvodni specifikace vyrobce, zaruka
bude neplatna a provedeni zlepSeni u zakaznika maze
byt odepfeno.
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Bezpecnost

RozliSujte bezpeénostni informace

Toto je vystrazny symbol. Uvidite-li tento symbol na stroji
nebo v navodu k pouzivani, dbejte zvySené opatrnosti,
protoZze hrozi nebezpedi zranéni.

DodrZujte vSechny bezpecnostni pokyny i vSeobecné
bezpecnostni predpisy.

T81389 —UN—28JUN13

DX,ALERT -16-29SEP98-1/1

Vyznam vystraznych napist

Spolu s vystraznym symbolem jsou pouzivany vystrazné
napisy — NEBEZPECI, VYSTRAHA nebo POZOR. Vyraz
NEBEZPECI oznaduje mista nebo prostory s nejvy$sim
stupném nebezpedi.

Vystrazné &titky s napisy NEBEZPECI nebo VYSTRAHA
jsou umistény na specifickych nebezpecnych mistech.
Vystrazné stitky s napisem POZOR obsahuji obecné
bezpecénostni pokyny. Také v tomto navodu upozoriuje
text POZOR na bezpec¢nostni pokyny.

A\ NEBEZPECI

A\ VAROVANI

A POZOR

TS187 —16—30SEP88

DX,SIGNAL -16-03MAR93-1/1

Dodrzujte bezpeénostni pokyny

Peclivé si pfectéte vSechny bezpecnostni pokyny
uvedené v tomto navodu a vystrazné Stitky umisténé na
stroji. Dbejte, aby Stitky s bezpecnostnimi pokyny byly
vzdy Citelné. Poskozené Stitky vyménte, chybéjici Stitky
dopliite. Zajistéte, aby nova pfislusenstvi a nahradni dily
byly vzdy opatfeny platnymi vystraznymi stitky. Nahradni
vystrazné §titky jsou k dispozici u prodejce firmy John
Deere.

Na dilech a soucastech od jinych dodavateld mohou byt
uvedené dopliikové bezpec€nostni informace, které nejsou
obsazené v tomto navodu k pouziti.

Pfed zahajenim prace se seznamte s obsluhou stroje
a s jeho ovladacimi prvky. Nedovolte, aby se strojem
pracovala neseznamena osoba.

Stroj udrzujte stale v dobrém stavu. Nepovolené
zmeény provedené na stroji zhorsuji jeho funkce, snizuji
bezpec€nost provozu a zkracuji Zivotnost stroje.

TS201 —UN—15APR13

Neporozumite-li nékteré ¢asti navodu k pouziti, informujte
se u sveho prodejce firmy John Deere.

DX,READ -16-16JUN09-1/1
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Bezpecnost

Provadéjte bezpe€nou udrzbu

Predpokladem spravné udrzby je znalost jejiho postupu.
Pracovisté udrzujte v suchu a Gistoté.

Mazani, udrzbu a sefizovani provadéjte jen pfi
zastaveném stroji. UdrZujte bezpe¢nou vzdalenost od
pohyblivych Casti stroje. Zastavte pohon a pomoci
ovladacich prvkl odtlakujte potrubi a hadice soustavy.
Naradi spustte do dolni polohy. Zastavte motor. Vytahnéte
klicek ze spinaci skfifky. Stroj nechte vychladnout.

Dily stroje, které musi byt pfi udrzbé zvednuty, zajistéte
pevnymi podpérami.

Vzdy dbejte na dobry stav a odborné provedenou montaz
vSech dilu. Zavady ihned odstrarite. Opotfebené nebo
poskozené dily vyménte. Usazené vrstvy mazaciho tuku,
oleje nebo nedistoty odstrarite.

U samojizdného pracovniho stroje pfed zahgjenim prace
na elektrickém zafizeni nebo pfed svafovanim na stroji
odpojte nejprve kostfici kabel (-) akumulatorové baterie.

U pfipojného pracovniho stroje odpojte pfed zahgjenim
udrzby soucasti elektrické soustavy nebo pred svafovanim
stroje kabely od traktoru.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -16-17FEB99-1/1

Bezpeéna manipulace s elektronickymi
soucastkami a konzolami

Pad béhem montaze nebo demontaze elektronickych
soucasti namontovanych na zafizeni mlze byt pfi¢inou
vazného poranéni. Pro snadné dosazeni na kazdé
montazni misto pouZivejte Zebfik nebo plosinu. PouZivejte
pevné a bezpecné opéry hornich a dolnich koncetin.
Nemontujte ani nedemontujte sou¢asti v mokrych ani
mrazivych podminkach.

Pokud montujete nebo opravujete zakladnovou stanici
RTK na véz nebo jinou vysokou konstrukci, pouzivejte
horolezce s osvédcenim.

Pokud montujete nebo opravujete stozar GPS pfijimace
vyuZivaného pro nafadi, pouzivejte spravné techniky
zvedani a spravné ochranné vybaveni. Stozar ma velkou
hmotnost a obtizné se s nim manipuluje. Pokud neni

montazni misto pfistupné ze zemé nebo servisni ploSiny,
je nutna pfitomnost dvou osob.

TS249 —UN—23AUG88

DX,WW,RECEIVER -16-24AUG10-1/1
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Bezpecnost

Ovladejte navadéci systémy bezpeéné

Nepouzivejte navadéci systémy na silnici. Pfed vjezdem
na silnici vzdy vypnéte (deaktivujte) navadéci systémy. Pri
jizdé po silnici nezapinejte (neaktivujte) navadéci systém.

Navadéci systémy slouzi jako pomucka obsluhy za
ucelem ucinnéjSiho provadéni operaci na poli. Za drahu
stroje je odpovédny fidi€.

Mezi navadéci systémy patfi vSechny aplikace, které
automatizuji fizeni vozidla. Jsou to pfedevsim aplikace
AutoTrac, iGuide, iTEC Pro, ATU a RowSense.

Pfedejdéte zranéni obsluhy a jinych osob:

* Nenasedejte na pohybuijici se vozidlo a nevysedejte z
ného.

* Zkontrolujte spravné nastaveni stroje, naradi a
navadéciho systému. Jestlize pouzivate iTEC Pro,
ovérte, zda jsou nastaveny presné hranice.

* Budte pozorni a sledujte okoli.

* Pfevezméte Fizeni na volantu, pokud je nezbytné
predejit nebezpeci na poli, vyhnout se osobam, zafizeni
nebo jinym prekazkam.

» Zastavte provoz, pokud nizka viditelnost ovliviuje vasi
schopnost fidit stroj a rozeznat osoby nebo prekazky
v draze stroje.

® Zvazte podminky na poli, viditelnost a konfiguraci
vozidla a pfizpusobte rychlost vozidla.

JS56696,0000970 -16-10MAY11-1/1

Spravné pouzivani bezpec¢nostniho pasu

Je-li traktor vybaven ochrannym ramem (ROPS) nebo
kabinou, pouzivejte bezpecnostni pasy, abyste omezili
na minimum riziko zranéni v disledku nehody, napf.
pFevraceni traktoru.

Pokud traktor neni vybaven konstrukci ochranného ramu
(ROPS) nebo kabinou, nepouzivejte bezpecnostni pasy.

Pokud spojovaci material, spona, pas nebo navijeci
zafizeni vykazuji stopy poskozeni, vymérite cely
bezpecénostni pas.

Bezpec€nostni pas a spojovaci material kontrolujte
minimalné jednou ro¢né. Kontrolujte uvolnény spojovaci
material a poSkozeni pasu, napfiklad zafezy, otfepy,
nadmérné nebo neobvyklé opotfebovani, zménu zbarveni

TS205 —UN—23AUG88

a otéry. Pouzivejte pouze nahradni dily schvalené pro vas
stroj. Obratte se na svého prodejce John Deere.

Udrzujte bezpe¢nou vzdalenost od sklizecich
jednotek

Zaci lista, $nek valu, pfihanéc a vkladaci valce nelze pfi

jejich Cinnosti dokonale opatfit kryty. Udrzujte bezpecnou
vzdalenost od téchto pohyblivych soucasti stroje, pokud

jsou v Cinnosti. Pfed zahajenim udrzby nebo uvolfovani
zaneseného stroje vZdy vypnéte hlavni spojku, zastavte

motor a vytahnéte klicek ze spinaci skfinky.

DX,ROPS1 -16-07JUL99-1/1

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

FX,CUT -16-21DEC90-1/1

Prectéte si prirucku pro navadéni

Nez zacnete pracovat se systémem Parallel Tracking
nebo AutoTrac, prectéte si celou prirucku pro
navadéni, abyste porozuméli véem komponentam a

postupuim, které jsou potieba pro bezpeény a spravny
provoz.

Prirucka pro navadéni je spole€na pro oba navadéci
systémy Parallel Tracking a AutoTrac.

0OU06050,0000F2C -16-03APR08-1/1
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Tlacitko obnoveni ¢innosti

Nastaveni tlacitka obnoveni ¢innosti SS,

Je-li sklizeci mlatiCka vybavena systémem AutoTrac a
propojena s nastavcem pro sklizeni kukufice se systémem
RowSense, aktivacni tlacitka 2 a 3 na vicefunkéni @
ovladaci pace budou automaticky aktivovana a budou o
slouzit ke spusténi zaciho valu a obnovovacich tlacitek

sytému AutoTrac. U modelu z roku 2012 a novéjSich
sklizecich mlati¢ek slouzi tlaCitko Auto pro aktivaci funkce
AutoTrac a snimac fadku v plodiné se aktivuje pfi kontaktu
plodiny a snimacu. (Viz Nastaveni vstupu do fadku pfi
spousténi systému, kde najdete vice informaci.)

PC13860 —UN—13JUL11

Tlacitko obnoveni ¢innosti na sklizeci mlati¢ce

BA31779,00001F5 -16-08NOV11-1/1
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AutoTrac RowSense

Prehled

Systém AutoTrac RowSense je tvofen nasledujicimi
soucastmi:

* Integrovany systém AutoTrac je instalovan a aktivovan
na miatiéce s upgradovanym softwarem AutoTrac
RowSense v jednotce fidiciho systému (SSU), s aktivni
verzi AutoTrac SF1 nebo aktivace SF2.

- U mlaticek fady 50 a 60 je tieba nainstalovat upgrade
softwaru pro ovladani mustku.

- Sklizeci mlaticky modelové fady S—, W—, T— z roku
2008 a C- z roku 2009 musi byt vybaveny sbérnici
LYNX, ktera bude kompatibilni se systémem AutoTrac
RowSense.

* Integrovany systém AutoTrac je instalovan a aktivovan
na miati€ce s upgradovanym softwarem AutoTrac
RowSense v jednotce fidiciho systému (SSU), s aktivni
verzi AutoTrac SF1 nebo aktivace SF2.

* Miaticky z roku 2012 a novéjsi vyzaduji displej GS3
2630 nebo GreenStar™ 3 CommandCenter.

* Modely z roku 2011 a starSi vyzaduji displej GS2 2600
nebo GS3 2630.

¢ Aktivace systému AutoTrac RowSense pro displej GS3
nebo GS3 CommandCenter.

* Aktivace systému AutoTrac RowSense SF1 nebo SF2
pro displej GreenStar 2.

* Pfijima¢ StarFire s aktivaci SF1, SF2 nebo RTK.
¢ Jeden par radkovych Cidel na schvaleném nastavci pro
sklizeni kukufice.

AutoTrac RowSense pracuje se vSemi stavajicimi
schématy sledovani a vétsinou standardnich schémat
pro sklizeni. AutoTrac pracuje v nasledujicich rezimech:
Adaptivni kfivky, kfivky AB, kruhova stopa a pfima
stopa. AutoTrac RowSense je vylepSeni integrovaného
systému AutoTrac na displeji GS2, displeji GS3 a

GS3 CommandCenter pro sklizeni kukufice. Radkové
snimace, upevnéné do jednoho z fadku, detekuji stonky
a tak urcuji polohu fadku. Signaly z fadkovych snimacu
jsou integrovany se stavajicimi signaly AutoTrac coz
napomaha udrzet sklizeci mlati€ku na fadcich. Pokud
z fadkovych snimacl nepfichazi zadny signal (napf. pfi
prejizdéni vody), bude pouzito klasicka navigace GPS.
Vétsina charakteristik AutoTrac zdstava beze zmén.
Radkové snimace jsou zkratka dalSi vstup informaci

o poloze pro fizeni sklizeci fezacky. VSechny rezimy
sledovani jsou nastaveny stejnym zplsobem, jako pro
systémy AutoTrac na bazi GPS.

BA31779,00001F6 -16-08NOV11-1/1
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

Nastaveni systému AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je
tfeba provést také nasledujici kroky:

1. Na displeji GS3 oteviete NABIDKU >> tlacitko
GREENSTAR 3 >> softwarové tlacitko NAVADENI >>
zalozka NASTAVENI NAVADENI >> pfepinaci tlacitko
NASTAVENI ROWSENSE.

Na displeji GS3 CommandCenter, oteviete NABIDKU
>> tlacitko GREENSTAR 3 >> softwarové tlacitko
NASTAVENI >> tlaéitko nastaveni ROWSENSE
SETTINGS

2. Pouzijte prepinaci tlacitko, které aktivuje €idla pro
navadéni radkem.

3. Zajistéte, aby bylo vyrovnani Cidel spravné (0 je
vychozi hodnotou).

4. Pomoci pfepinaCe zvolte rezim najizdéni do fadku.

5. Zvolte Pfijmout a odejdete z nastaveni systému
RowSense.

RowSense Settings

Sensor
Status

Sensor Offset

Row
Emtry

{:} Enabled

0

[+]

-

OF

Accept

Nastaveni kalibrace

A—Stav snimace

C—NMetoda najeti do radku

B—Vyrovnani snimace (-50 az D—PRIJMOUT

+50)

PC13820 —UN—14JUN11

BA31779,000020C -16-170CT11-1/2

Ikony AutoTrac a RowSense mUiZzete vidét na nasledujicich
mistech:

* GS3 2630 — Stranka navadéni na zalozce NAHLED.
* GreenStar™ 3 CommandCenter — spoustéci stranka

PC10040 —UN—O04FEB08

—
(L R R ]
—

=

BA31779,000020C -16-170CT11-2/2

20-1

071116

PN=10




Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012 ‘

Nastaveni vyrovnani navadéni radku

Pfi navadéni v fadku Ize nastavit vyrovnani, aby se
zmeénilo i vyrovnani stonkud vstupujicich do valu mlaticky.

Priklady, kdy je potfeba zménit zarovnani:

¢ Odhad fadku plodiny je uprostfed valu mlaticky a radky
byly zatlaceny valem. Vyrovnani Ize nastavit tak, aby
byl "rozdil rozdélen" a vSechny fadky budou ohnuté, ale
ne tolik, jako by byly bez nastaveného vyrovnani.

* Rozdélovace stébel se snimacem fadkd nebudou s
fadkem zarovnany. Nez bude mozné provést opravy, je
mozné nastavit vyrovnani a ¢aste¢né se tak vyporadat
s nevyrovnanymi stonky.

Pokud je hodnota vyrovnani niz§i nez 0, mlze dojit k
tomu, Ze bude mlaticka zataCet mirné vlevo, a hodnota
vy$§i nez 0 zpUsobi nataeni mirné vpravo. Vychozi
hodnota je 0, rozsah hodnot je -50 az +50.

1. Na displeji GS3 display oteviete NABIDKU >> tlaCitko
GREENSTAR 3 >> softwaroveé tlacitko NAVADENI >>
zalozka NASTAVENI NAVADENI >> pfepinaci tlacitko
NASTAVENI ROWSENSE.

Na displeji GS3 CommandCenter, oteviete NABIDKU
>> tlacitko GREENSTAR 3 >> softwarove tlacitko
NASTAVENI >> tlaCitko nastaveni ROWSENSE
SETTINGS

RowSense Settings

Sensor ’—\

el i - Enabled

Serlsnr Offset 0 |+|

OF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Stav snimace
B—Vyrovnani snimace (-50 az
+50)

C—Metoda najeti do Fadku
D—PRIJMOUT

. Zadejte hodnotu vyrovnani pfi navadéni v fadku (-50

az +50). Vychozi hodnota je 0.

. Zvolte Pfijmout a odejdete z nastaveni systému

RowSense.
BA31779,000020D -16-08NOV11-1/1

Nastaveni najeti do radku

1. Na displeji GS3 display oteviete NABIDKU >> tlagitko
GREENSTAR 3 >> softwarové tlagitko NAVADENI >>
zalozka NASTAVENI NAVADENI >> piepinaci tlacitko
NASTAVENI ROWSENSE.

Na displeji GS3 CommandCenter, oteviete NABIDKU
>> tlaCitko GREENSTAR 3 >> softwarové tlacitko
NASTAVENI >> tlagitko NASTAVENI ROWSENSE
SETTINGS

2. Pomoci prepinace zvolte rezim najizdéni do radku.

3. Zvolte Pfijmout a odejdete z nastaveni systému
RowSense.

Manualni:

1. Zajedte s mlatickou do fadku.

2. Stisknéte tlaCitko obnoveni pro spusténi valu.

3. Stisknéte tlacitko jesté jednou a zapnete navadéni a
snimace fadkd.

GPS:

1. Zajedte s mlatickou do fadku.

2. Stisknéte tlacitko obnoveni pro spusténi valu a zapnuti
navadeéni.

3. Stisknéte tladitko obnoveni znovu pro spusténi Cidel
fadka.

RowSense Settings

Sensor f-\

i) A Enabled

Seﬂsnr Offset 0 |+|

oF

Accept

PC13820 —UN—14JUN11

A—Stav snimace
B—Vyrovnani snimace (-50 az
+50)

C—Najeti do fadku
D—PRIJMOUT

POZNAMKA: Pri stisknuti tladitka Auto se zapne

funkce AutoTrac. Snimace radku se aktivuji
pfi kontaktu snimacd s plodinou.

BA31779,000020E -16-08NOV11-1/1
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Systém nastaveni a kalibrace pro modely z roku 2012

Postup kalibrace snimace radku

Tato procedura je zapotfebi po instalaci nebo opravé
systému. Snimace hmatacl musi byt instalovany
a umistény do polohy proti klidovym dorazim.

1. Priprava pro kalibraci

Ovéfite, zda jsou snimace fadkd namontovany i s
pruzinami, které je udrzi v klidové poloze. Zdvihnéte
val, aby bylo zajisténo, ze snimace fadkd nejsou
v kontaktu se zemi. MlatiCka nesmi byt v pohybu.

2. Oteviete NABIDKU >> tlagitko GREENSTAR 3 >>
softwarové tlacitko DIAGNOSTIKA >> z rozbalovaci
nabidky zvolte moznost RowSense.

3. Zkalibrujte klidové napéti snimacu.

Stisknéte tlacitko CAL a hodnoty napéti snimacl v
klidové poloze se ulozi do paméti SSU.

POZNAMKA: Aby bylo kalibraéni tladitko zobrazené,
musi byt snimace aktivni.

POZNAMKA: Na displejich GS3 2630a GreenStar™ 3
CommandCenter se nyni zobrazi hodnoty napéti
levého a pravého snimace. Klidové napéti pravého
snimace by mélo byt vy$§i nez 2,5 volti. Klidové
napéti levého snimace by mélo byt nizsi nez 2,5 V.

4. Konec kalibrace, zaviete stranku s diagnostickym
mérenim RowSense.

GroanSia - Diagnostic Readings

Read the latest Operator Manual prior 10 operation. To obiain a copy, seeyour dealer
OF AiSit WA Stellar Support. con

view |RowSense a~
v

Row Sensors Avalable: Yes

RowSense Actrvalion Avallable:  Yes
AutoTrac License: 5F2
Rows Offsel: 0
(in)
Primary Steering Source  ---

Sensor Coast Mode Time Renaining: 0

G Lé&ft Sensor Voltage: 05

© Right Sensor Voliage: 4.5

o W

@ Calibration Stalus:  Calibrated

Nastaveni kalibrace

A—Prohlizeni rozbalovaciho D—Tlacitko CAL (kalibrace)
okna E—Stav kalibrace

B—Napéti levého snimace

C—Napéti pravého snimace

PC13818 —UN—170CT11

BA31779,000020F -16-08NOV11-1/1
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Nastaveni a kalibracni systém modell z roku 2011 a starsSich

Nastaveni systému AutoTrac RowSense

POZNAMKA: Kromé nastaveni systému AutoTrac je
treba provést také nasledujici kroky:

1. Nadispleji GS2 oteviete plvodni zobrazeni GreenStar
>> NASTAVENI >> AUTOTRAC

2. Zvolte ANO pro nainstalované navadéni radkem, které

je aktivni.

Kalibrace snimacu vedeni v fadku.

Row Guidance
Option Installed

Yes@

‘IR SETUP AutoTrac
Steer Sensitivity \
3 | 4|50~ 200
5 || 6 |AutoTrac
Calibration
7 8
9 | 0

Row Guidance Sensor

v

=

ojefelefe]ele

4. Hodnota vyrovnani navadéni musi byt spravna * JL°*®] catibration
(vychozi hodnotou je 100). (T TR S e
PAGE
A—Citlivost Fizeni (50-200) E—Vyrovnani vedeni v Fadku Offset (50 = 150) 100 g
B—Kalibrace AutoTrac (50 az 150) SETUP z
C—Vedeni v radku F—Nepouzito q
nainstalovano G—Zpét I g z
D—Kalibrace snimace vedeni J— |
v fadku i SETUP 8
Setup
Nastaveni kalibrace
KR43067,00000FA -16-13NOV08-1/1
Postup kalibrace snimace radku 1 | 2 [ESL8X AutoTrac
Tato procedura je zapotiebi po instalaci nebo opravé Steer Sensitivity . >
systému. Snimace hmata¢d musi byt instalovany 3 4 S0 - 2000 104 @
a umistény do polohy proti klidovym doraziim.
. Lo 5 6 || AutoTrac
1. Pfiprava pro kalibraci Calibration
Ovéite, zda jsou snimade fadk(l namontovany s 7| 8 . Commml
pruzinami, které je udrzuji v klidové poloze. Zdvihnéte — Row_ Guidance Yes@ @
val a zjistéte, zda snimade fadku nejsou v kontaktu se 9 | 0 |Option Installed
zemi. MlatiGka nesmi byt v pohybu. Bow Giidance Sensor DIE@
. CLR - e
A—Citlivost Fizeni (50-200) E—Vyrovnani vedeni v fadku Calibration et
B—Kalibrace AutoTrac (50 az 150) H = E]
C—Vedeni v fadku F—Nepouzito PAGE Row Guidance 100 @
nainstalovano G—Zpét Offset (50 — 150) 3
D—Kalibrace snimace vedeni SETUP i— ’%
v Ffadku ® 5
1] z
INFO 3
‘ SETUP [
RUN Setup @ g

Pokracovani na dalSi strané

Nastaveni AutoTrac

KR43067,0000123 -16-17NOV08-1/2

251

071116

PN=13




Nastaveni a kalibracni systém model(i z roku 2011 a starSich

2. Stisknéte tlagitko NASTAVENI na ptvodni obrazovce
GreenStar. Stisknéte tlacitko urené systémem
AutoTrac.

3. Zkalibrujte klidové napéti snimaca.

Stisknéte tlacitko kalibrace snimace navadéni (E) pro
ulozeni hodnot klidového napéti do paméti SSU.

POZNAMKA: Obrazovka GSD nyni zobrazi hodnoty
napéti levého a pravého Cidla. Klidové napéti
pravého snimace by mélo byt vy$si nez 2,5
voltda. Klidové napéti levého snimace by
mélo byt nizsi nez 2,5 V.

4. Konec kalibrace, ukoncete rezim kalibrace snimace
fadk.

A—Nepouzito E—Kalibrace snimace radku
B—Nepouzito pro navadéni
C—Kalibrace levého snimace F—Nepouzito

(V) 1,17 G—Zpét
D—Kalibrace pravého snimace

(V) 3,83

1 b SETUP Calibration
3| a4 ®
5 6 E
7| 8 T
9 0 ©
Left Sensor Cal (¥) 1.17 T
+ || cr [Right Sensor Cal (v¥) 3.83 | (o)
;
E pacE | Calibrate D ©®
—— Row Guidance Sensor -
SETUP )
@
INFO
run | AutoTrac 9 @

Nastaveni kalibrace

PC10467 —UN—O3MARO08

KR43067,0000123 -16-17NOV08-2/2

Nastaveni vyrovnani navadéni radku

Pfi navadéni v fadku Ize nastavit vyrovnani, aby se
zménilo i vyrovnani stonkud vstupujicich do valu miaticky.

Pfiklady, kdy je potfeba zménit zarovnani:

* Odhad fadku plodiny je uprostfed valu miaticky a fadky
byly zatlaceny valem. Vyrovnani Ize nastavit tak, aby
byl "rozdil rozdélen" a vSechny fadky budou ohnuté, ale
ne tolik, jako by byly bez nastaveného vyrovnani.

* Rozdélovace stébel se snimaem fadkl nebudou s
fadkem zarovnany. Dokud nebude mozné provést
opravy pro fyzické vyrovnani snimacu, Ize za ucelem
kompenzace nerovnosti nastavit vyrovnani.

Hodnoty vyrovnani nizsi nez 100 mohou zpusobit, Ze
bude mlatiCka zatacet mirné doleva, hodnoty vysSi
nez 100 zase zpusobi, ze mlaticka bude zatacet mirné
doprava. Vychozi hodnota je 100 a rozsah je 50 az 150.

1. Stisknéte tladitko NASTAVENI na pGivodni obrazovce
GREENSTAR. Stisknéte tlaCitko ur€ené systémem
AutoTrac.

2. Zadejte vyrovnani pro navadéni v fadku (50 az 150).
Vychozi hodnota je 100.

3. Konec nastaveni.

Calibration

T z] SETUP AutoTrac

—— (| Steer Sensitivity IR
31 4| s0-200 -®
5 || 6 |AutoTrac

=~ Calibration D —
7| 8 : ey

___JL__Row Guidance Yes ©
9 || o |Option Installed e

Row Guidance Sensor DE@

™ CLR

PAGE

{

Row Guidance
Offset (50 = 150)

Tu]

100

SETUP <
Setup

Nastaveni vyrovnani navadéni radku

le]lefe

PC10466 —UN—27APR08

A—Citlivost Fizeni (50-200)

B—Kalibrace AutoTrac

C—Vedeni v fadku
nainstalovano

D—Kalibrace snimace vedeni
v fadku

E—Vyrovnani vedeni v fadku
(50 az 150)

F—Nepouzito

G—Zpét

KR43067,00000D6 -16-12NOV08-1/1
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Zapnuti systému

Obrazovky a kontrolky

PFi pouziti systému AutoTrac RowSense byste méli na
obrazovce vidén nasledujici ikony. Na obrazovce GS3

2630 se objevi ikona na mapé pod kartou ZOBRAZENI

NAVADENI, ktera ukazuje, Ze jsou dostupné snimace
fadku (kdyz je prepina¢ STAVU SNIMACE v poloze

zapnuto). Na displeji GreenStar™ 3 CommandCenter se
objevi symbol na strané Provozu. Kazdy symbol indikuje,

co se v daném okamziku odehrava na mlaticce.

Symbol zméni barvu z bilé na zelenou a pfi ovladani
mlaticky pomoci snimacu radkl se zaéne pohybovat.

PC10042C —UN—04FEB08

AN

Systém nainstalovan (Sedé pozadi)

PC10042 —UN—04FEB08
L]
i1
-

L
L
L

Systém aktivni, provoz s radkovym snimacem a systé-
mem GPS (zelené pozadi)

PC10042A —UN—O04FEB08

Signéal GPS ztracen, provoz pouze s Udaji z fadkového
snimace (Zluté pozadi)
PC10042B —UN—O04FEB08

AN

Signal radkového snimace ztracen, provoz pouze se
systémem GPS (oranzové pozadi)

(IEEE N

BA31779,0000224 -16-08JUL11-1/1
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Zapnuti systému

Zapnuti radkovych snimacu

Radkové snimade navadsiji mlaticku vzdy, kdyz mohou

urcit polohu fadku. Obsluha pozna, kdy fadkové snimace
navadéji mlati¢ku pomoci symbolu funkce AutoTrac
RowSense, ktery se rozsviti zelené a zacne se pohybovat.

Jakmile byla nastavena vychozi trasa (fradek AB nebo
vychozi zaznamenany prijezd zakfivenou stopou)

a bylo stisknuto tla€itko obnoveni, kdyz je mlaticka
v poloviné rozestupu stop a v pfijatelném uhlu vagi
fadkim. Radkové snimace zaénou navadét mlaticku
ihned poté, co zaznamenaji aktivitu.

Otaceni na souvrati: Otaceni na souvrati se provadi
stejnym zpusobem jako se systémem GPS a AutoTrac.

Ridi¢ vyrovna stroj s trasou, kterou chce sledovat.
Stisknutim tlaCitka obnoveni zaCne funkce AutoTrac
navadét stroj po dané trase. Radkové snimace pak

snimaji polohu fadku a sleduji ho. Funkce prodlouzeni
¢ary adaptivnich kfivek, kruhové stopy a kfiky AB mlze
byt pouzita k projekci pfilehlé cesty do souvrati.

PC15049 —UN—22MAY12

RIF

m
o I

PC13877 —UN—18JUL11

(A s

Zapnuti radkovych snimaéti GS3 CommandCenter

BA31779,0000470 -16-22MAY12-1/1
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Displej 2600 a 2630 — prima stopa

Pfima stopa

PFfimou stopu byste méli pouzit tehdy, pokud jsou Fadky
rovné a neliSi se o vice nez asi 1 m (3 1/4 ft). Pfima stopa
projektuje vSechna vedeni mimo prvni trasu.

Pokud je pole relativné rovné a kurz se neméni,
doporucuje se pouzit pfimou stopu, protoze umoziiuje
vjezd do fadku na pfilehlych cestach. Cinnost vjezdu do
fadku se zlep$i, kdyz je pole vlozeno do systému AutoTrac.
Rovnéz se zlepsi ¢innost v Usecich s prejizdénim vody.

Kdyz pouzivate Pfimou stopu, systém GPS provede
automatické vystredéni. Tim je zajisténo, ze trasa GPS je
spravné vyrovnana s kukufi¢nymi fadky. Tato vlastnost
neni dostupna v adaptivnich krivkach.

Pokracovani na dalSi strané

Primé stopa

PC10390 —UN—07JANO8

BA31779,0000201 -16-08NOV11-1/4
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Displej 2600 a 2630 — pfima stopa

NABIDKA >> tlagitko GREENSTAR >> tlagitko NAVADEN] ~ PCo6s3 —UN—204PR15
>> karta NASTAVENi NAVADENI (A)

V rozbalovaci nabidce REZIM SLEDOVANI zvolte rezim
sledovani PRIMA STOPA. Zvolte zalozku ZOBRAZENI.

POZNAMKA: Pozastavit zdznam, kdyz neprobiha sklizeri. ~ Pc12685 —UN—29APR15

Tlacitko NABIDKA

Pfed zahajenim
1. Ovéfte, zda symbol pfijimade na zaloZzce ZOBRAZEN!I
ukazuje pfitomnost signalu SF1, SF2 nebo RTK. @ GreenStar
2. Zkontrolujte spravny rozestup stop. Pokud neni
rozestup stop spravny, zménte jej na strance
NAVADENI.
Zvolte NASTAVENI STOPY 0. Tlacitko GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CT07

Softwarové tlagitko NAVADENI

BA31779,0000201 -16-08NOV11-2/4

1. Vyberte nazev stopy z rozbalovaci nabidky AKTUALNI

STOPA 0. Pokud neni pfidélen zadny nazev, vytvofte Set Track 0
jej kliknutim na tlac¢itko NOVY.
Current Track 0 Method
2. Zvolte metodu stopy (A + B) v rozbalovaci nabidce Track 1
METODA. ® 4
3. Zajedte na zagatek stopy a zvolte tlacitko NASTAVIT A. @ T J®a&mu¢ I
4. Zajedte na konec stopy a zvolte tlaCitko NASTAVIT B. - ..
. . ) Heading :  0.0000 —
Mezi témito dvéma body se napfi¢ polem objevi Point ALat! 100000000

pflmka Paint A Lon_:

- 0.00000000 e
5. Spustte funkci AutoTrac RowSense pomoci rmkspac::?

obnovovaciho tladitka.

~
o
A—Rozbalovaci nabidka E—Tlaéitko Rozestup stopy @ Set A ] @ o B I g
Aktualni stopa 0 F—Tlacitko Nastavit A 3
B—Rozbalovaci nabidka G—Tlacitko Nastavit B i)
Metoda DI
C—Tlacitko Nova ©
D—Tlagitko Odebrat z g
o
o

Nastavit stopu 0
Pokra&ovani na dal$i strané BA31779,0000201 -16-08NOV11-3/4
35-2 071116
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Displej 2600 a 2630 — pfima stopa

Prejizdéni radku — ve vodnim toku se nebude nalézat

kukufi¢ny fadek. Jelikoz se pfima stopa a kfivky AB znovu

vystfedi stopu, je vétsi Sance, ze najde spravny fadek na

opacné strané vodniho toku. —— —

POZNAMKA: P¥i ztraté signélu GPS a snimade radki
neni mozné obnovit funkci, dokud nebude
signal GPS obnoven.

PC10391 —UN—O08JANO8

Vodni tok

BA31779,0000201 -16-08NOV11-4/4
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Displej 2600 a 2630 — adaptivni kfivky

Adaptivni krivky

Trasa se postupné pri jizdé polem méni

Adaptivni kFivky Ize pouzit na v§ech polich, ale dirazné
je doporu€ujeme pfi zméné trasy béhem jizdy na poli,
vyrazné zméné kurzu nebo zméné tvaru kfivky. Adaptivni
kfivky jsou vybaveny funkci, diky které Ize zvolit RowFinder
pomoci prepinace. Radkové snimace mohou slouzit
také pro fizeni mlaticky, kdykoliv jsou v fadku zapnuty.
Zaznam zakfivené stopy musi byt zapnuty. Vytvofi se
prvni prijezd a umozni vytvofeni pfimych spojeni.

Adaptivni kiivky se projektuji pouze k sousednim
prijezdam, ale maji tu vyhodu, Ze zvladnou riizné kfivky
zatacek a pripadné hrubé chyby fadkld se neakumuluji
béhem prace na poli.

Pokud je v poli vice mlatiCek, diky adaptivnim kfivkam
nebude mozné vynechat Zadny prljezd. Adaptivni
kfivky mohou v tomto pfipadé fungovat, pouze pokud je
samostatné pfidan rozestup stop jiné mlaticky. Napfiklad
pokud za valem pro 12 fadkd nasleduje val pro 8 fadku

v fadcich po 30 in. (76,2 cm) a sklizeji na stejném poli,
bude zapotrebi rozestupu stop o 20 fadku (50 ft., 127 cm).

Adaptivni kfivky doporu€ujeme pouzivat , kdyz se trasa
na poli ¢asto méni. Adaptivni kfivky se projektuji pouze
pfes nejblizsi trasu.

PC10399 —UN—O04FEB08

|

Kurz se béhem jizdy polem méni

PC10400 —UN—O04FEB08

PC11000 —UN—O04FEBO08

Krivky maji tvar pismene U

KR43067,00000AE -16-10NOV08-1/1
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Displej 2600 a 2630 — adaptivni kfivky

PC8663 —UN—29APR15

Nastaveni adaptivnich krivek

NABIDKA >> tlagitko GREENSTAR >> tlagitko NAVADENI
>> karta NASTAVEN| NAVADENI (A)

Vyberte rezim ADARTIVNiCH KRIVEK z rolovaci nabidky Tlacitko NABIDKA
REZIM SLEDOVANI. Zvolte zalozku ZOBRAZENI. PC12685 —UN—29APR1S

Pfed zahajenim )

1. Ovéfte, zda symbol pfijimace na zaloZzce ZOBRAZENI
ukazuje pfitomnost signalu SF1, SF2 nebo RTK.

2. Zkontrolujte spravny rozestup stop. Pokud neni GSB oy e
rozestup stop spravny, zméite jej na strance
NAVADENI.

1. Stiskem tlacitka pro zaznam zacnéte nahravat trasu. Tlac¢itko GREENSTAR 3
PC8673 —UN—140CT07

2. Projedte trasu polem. Po projeti prvni trasy se vytvori
pouze projekce dalsi trasy.

3. Spustte funkci AutoTrac RowSense pomoci
obnovovaciho tlacitka.

V rezimu AutoTrac se zadznam vypne pfi otoeni volantem.
V rezimu dokumentace se zaznam zastavi v momentg,

kdy se val zvedne od zemé. Softwarové tlacitko NAVADENI

Rezim AutoTrac — pokud chce fidi¢ vylepSit najizdéni

do fadkua pouze pro pfiléhajici prijezdy, propojte zaznam
adaptivnich kfivek s funkci AutoTrac. Toto nastaveni je
doporuceno pouze tehdy, je-li pole je relativné rovné a bez
extrémnich zatacek a funkce AutoTrac je zfidka vypnuta
(kvali manualnimu Fizeni nebo ztraté signalu GPS).

Manualni zaznam - obsluha mulze propojit zaznam
adaptivnich kfivek s manualnim zaznamem. Tento rezim
neumoznuje prodlouzeni pfimky, pokud fidi¢ neustale
nemacka tlacitko stop na konci fadku. Pokud Fidi¢
zapomene vypnout zaznam, miZe to vést k problémum,
Rezim dokumentace — propojte adaptivni kfivky s jako je nespravné zakfiveni. Priklad: Pokud Fidi¢ vyjede z
dokumentaci. Ridi¢ tak bude moci b&hem provozu uchopit  fadku za ucelem vyloZeni nakladu a nezmackne tlacitko
volant a pokradovat v zaznam trasy, na které se nachazi.  pozastaveni, bude trasa nahrana. Pokud fidi¢ jede
PFi dal$im prjezdu je mozné prodlouzit pfimku, ale pfi pfiléhajici trasou, bude mlati¢ka trochu vytlacena ze
najizdéni do radk( to nebude zas tak potfeba, protoze v fadku, protoZe promitani pfimky je vypnuto.
koncovych fadcich je pfi zvedani valu ze zemé prodleva.
PFi pfejizdéni fradkd bude vykon zanedbatelny.

Pokrac¢ovani na dalSi strané BA31779,0000472 -16-24MAY12-1/2
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Displej 2600 a 2630 — adaptivni kfivky

Stisknéte: NABIDKA >> flagitko GREENSTAR >>
softwarové tlacitko NAVADENI >> karta NASTAVENI
NAVADEN| >> tlacitko. ZAKRIVENA STOPA >>
rozbalovaci nabidka ZAZNAM ZAKRIVENE STOPY (A).

Uvedené rezimy adaptivni kfivky Ize zménit na obrazovce,
kterou vidite vySe, a to volbou pozadovaného rezimu z
rozbalovaci nabidky.

* AutoTrac
* Dokumentace
® Ruéni

A—Zaznam zakfivené stopy

B—Prechod na konci trasy

C—Zaskrtavaci tlacitko
poloméru otocky pro naradi
v zemi

D—Poli¢ko pro zadani
poloméru otocky pro naradi
v zemi

E—Tlacitko Vymazat data
F—2Zaskrtavaci tlacitko pro
hladké tésné otocky

G—Tlacitko Pfijmout

Curve Track Settings

Curve Track
Recording A
End of Path | Straight Line Projection
Transition B

Smooth
Tight Turns

Implement In-Grou
Turn Radius
ft)
Clear Curve e
Track Data

30.0

PC15156 —UN—24MAY 12

BA31779,0000472 -16-24MAY12-2/2

RowFinder

RowFinder Ize pouzit pro provoz v rezimu adaptivnich
kfivek a pfi hledani fadku, ktery dva €i vice prujezdu
daleko. Kdyz se stroj blizi k souvrati v rezimu adaptivnich
kfivek, tlacitkem RowFinder zapnéte funkci RowFinder.
Poloha stroje v souvrati bude tak zaznamenana.

POZNAMKA: Zaznamenané poloha a kurz budou
vymazany, pokud nebude funkce AutoTrac
vypnuta do 3 minut od prvniho spusténi
tlacitka funkce RowFinder

Na konci fadku musi byt zaznam vypnut. Na displeji se
zobrazi rovnobézné fadky.

Pokracujte souvrati smérem k poZzadovanému fadku.
Najedte do fadku a zvolte tlacitko RowFinder, abyste
funkci RowFinder vypnuli. Systém se opét pfepne do
rezimu adaptivnich kfivek.

Pred zacatkem sklizeni musi byt zaznam zapnuty.
Stisknéte tlacitko obnoveni. Funkce AutoTrac bude
poté navadét miaticku fadkem a do paméti bude
zaznamenana nova prvni trasa.

A—Nahled

B—Nastaveni navadéni
C—Nastaveni posunu stopy
D—iTec Pro

E—Tlacitko RowFinder

F—Symbol stavu RowSense
G—Tlacitko zaznamu
H—Tlaéitko pozastaveni

|— Tlacitko ZAP/VYP fizeni

PC15050 —UN—22MAY 12

]

RowFinder vypnut

(I

RowFinder zapnut

PC15051 —UN—22MAY12

; |f§_] -
< {TEC Pro

PC15157 —UN—24MAY 12

BA31779,0000471 -16-24MAY12-1/1
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Displej 2600 a 2630 — kiivky AB

Krivky AB

Pouziti kiivek AB doporucujeme tehdy, pokud je na poli
nepretrzita kfivka. Umoznuje vjezd do fadku na pfilehlych
trasach. Je-li pole uloZzeno do systému AutoTrac, je

pak vykon stroje lepsi. Kfivky AB rovnéz zlepsi ¢innost

v Usecich s prejizdénim Fadkd.

\

l.\ - I‘
Kfivky AB maji vyhodu projekce zakfivené stopy na poli F k
jako soubéznych fad, pfi¢emz tvar kfivky je pfi kazdém
prejezdu stejny.
PFi pouziti kfivek AB se kfivka GPS automaticky vystredi.
Tim je zajiSténo, Ze trasa GPS je spravné vyrovnana

s kukufiénymi fadky. Tato vlastnost neni dostupna
v adaptivnich kfivkach.
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Krivky AB projektuji vSechny pfimky mimo prvni trasu
Pokra&ovani na dalsi strané BA31779,0000203 -16-08NOV11-1/3
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Displej 2600 a 2630 — krivky AB

NABIDKA >> tlagitko GREENSTAR >> tlagitko NAVADENI
>> karta NASTAVENi NAVADENI (A)

POZNAMKA: Pokud pravé nesklizite, zastavte zaznam.

1. Vyberte rezim sledovani KRIVEK AB z rozbalovaci
nabidky. Zvolte zalozku ZOBRAZENI.

2. Ovéfte, zda symbol pfijimade na zalozce ZOBRAZENI
ukazuje pfitomnost signalu SF1, SF2 nebo RTK.

Stisknéte tlagitko KRIVKY AB.

4. Zkontrolujte spravny rozestup stop. Pokud neni
rozestup stop spravny, zmérite jej na strance
NAVADENI.

PC8663 —UN—29APR15

Tlacitko NABIDKA

PC12685 —UN—29APR15

GSCIEE

Tlacitko GREENSTAR 3

PC8673 —UN—140CT07

Softwarové tlagitko NAVADENI

BA31779,0000203 -16-08NOV11-2/3

5. Vyberte nazev kfivky AB z rozbalovaci nabidky
STAVAJICI KRIVKA AB. Pokud neni pfidélen zadny
nazev, vytvorte jej kliknutim na tlacitko NOVY.

6. Stisknéte tlaitko zaznamu na zacatku prvniho
prejezdu.

7. Na konci prvniho prejezdu stisknéte tlacitko pfijmout.
KFivky budou promitnuty napfi¢ polem.

8. Spustte funkci AutoTrac RowSense pomoci
obnovovaciho tlacitka.

A—Rozbalovaci nabidka D—Tlacitko Rozestup stopy
Stavajici kfivka AB E—Tlacitko Zaznam/Stop
B—Tlacitko Nova F—Tlacitko pozastaveni

C—Tlacitko Odebrat

Set AB Curve

Current AB Curve

®
P B

Numberof Segments 0

Point A Lat, 0.00000000

Paint A Len. 0.00000000

Track Spaci(:;; 30_000

Ry

PC10709 —UN—250CT07

BA31779,0000203 -16-08NOV11-3/3
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Displej 2600 a 2630 — kruhova stopa

Nastaveni kruhové stopy

Pouziti kruhové stopy doporucujeme tehdy, pokud je
plodina seta v poli se stfedovym Cepem.

Pokud jsou fadky sklizeny v kruzich, pouzijte kruhovou
stopu. To umoznuje prevést vstup z kfivky GPS do
fadkovych snimacu.

NABIDKA >> tlatitko GREENSTAR >> tlagitko NAVADENI
>> karta NASTAVEN] NAVADENI (A)

1. Z rozbalovaci nabidky REZIM SLEDOVANI zvolte
KRUHOVOU STOPU. Zvolte zalozku ZOBRAZENI.

2. Ovéite, zda symbol pfijimade na zalozce ZOBRAZENI
ukazuje pfitomnost signalu SF1, SF2 nebo RTK.

3. Stisknéte tla¢itko NASTAVIT KRUHOVOU STOPU.
PC8663 —UN—29APR15
4. Zkontrolujte spravny rozestup stop. Pokud neni

rozestup stop spravny, zmente jej na strance
NAVADENI.

PC10853 —UN—31JANO8

Tlaéitko NABIDKA

PC12685 —UN—29APR15
’

GSCIEE

PC8673 —UN—140CTO07

Pokracovani na dalsi strané

Tlacitko GREENSTAR 3

Softwarové tlacitko NAVADEN(

BA31779,0000204 -16-08NOV11-1/2
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Displej 2600 a 2630 — kruhova stopa

5. Z rozbalovaci nabidky AKTUALNI KRUHOVA STOPA
zvolte nazev kruhové stopy. Pokud neni pfidélen
zadny nazey, vytvorte jej kliknutim na tlacitko NOVY.

6. Z rozbalovaci nabidky METODA zvolte metodu jizdy. Current Circle Method

Drive {irchn
i
v

Set Circle

PFi prvnim prljezdu stisknéte tlacitko zaznamu.

8. Po projeti prvniho kruhu stisknéte tlacitko pfijmout. V [ D
poli bude promitnut kruh. New l Remove ]

a

9. Spustte funkci AutoTrac RowSense pomoci

obnovovaciho tlacitka. Point A LAL: 000000000

Point A Lon.:

0.00000000
A—Rozbalovaci nabidka D—Tlagitko Odebrat (E)
aktualni kruhové stopy E—Tlaéitko Rozestup stopy Track Spacing:
B—Rozbalovaci nabidka

Metoda

C—Tlacitko Nova ()

%

BA31779,0000204 -16-08NOV11-2/2

PC10710 —UN—250CT07

071116
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CommandCenter GS3 — pfima stopa

Teorie provozu

Rezim Pfima stopa pomaha fidii projizdét po pfimych
rovnobéznych drahach. Nejprve nastavte Stopu 0
(referenéni draha) pomoci nékolika moznosti. Po
definovani Stopy 0 se vygeneruji vSechny prejezdy pro
dané pole. Vygenerované prejezdy je mozné pouzit pro
praci se systémem ru¢niho navadéni nebo AutoTrac.
Kazdy prejezd se generuje z plvodni projeté drahy, aby
bylo zajisténo, Ze chyby fizeni se nedosadi pro celé pole.

Prejezdy jsou identické kopie puvodniho prejezdu.

POZNAMKA: Terminy "Stopa navadéni" a "Linie AB"
Jjsou zaménitelné. Stopa 0 je stopa definovana
fidi¢em a referenéni bod, na kterém jsou zaloZeny
vSechny rovnobézné prejezdy pole.

PC9508 —UN—240CT06

Rozestup mezi rovnobéznymi pfejezdy je dan
polozkou Rozestup stopy, ktera je zadana
v Privodci nastavenim.

BA31779,0000233 -16-21JUL11-1/1

Vytvoreni nové piimé stopy * ZS/ZD + Kurz — definovani stopy 0 zadanim pfedem
definované hodnoty zemépisné Sifky a zemépisné délky
pro bod A a zadani pfedem definované hodnoty kurzu.

POZNAMKA: Stopu 0 Ize vytvéaret v priibéhu operace
(napriklad seti), ale néktera softwarova tlacitka
nejsou béhem vytvareni k dispozici.

Je nékolik zpUsobl, kterymi Ize definovat Stopu O:

* A + B — definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete vozidlem.

¢ A + Auto B — definovani stopy 0 tak, Ze ji projedete
vozidlem.

* A + Kurz — definovani stopy 0 projetim vozidlem do
bodu A a zadanim pfedem definované hodnoty kurzu.

® 7ZS/ZD — definovani stopy 0 zadanim pfedem
definovanych hodnot soufadnic zemépisné Sitky a
zemeépisné délky pro body A a B.

BA31779,0000227 -16-13JUL11-1/1

55-1 071116
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CommandCenter GS3 — pfima stopa ‘

Metody A+B, A+Auto B a A+Kurz

i
7
3
Kurz
PC10857MT —UN—23APR09
A ~ B
=k
]
]
1
I
4
.-“(
BA31779,0000228 -16-14JUL11-1/4
1. Vyberte rezim PRIMA STOPA a na posledni PC13868 —UN—14JULT1
strance Privodce nastavenim (NASTAVENI STOPY
NAVADENI) zvolte nebo vytvofte Nazev stopy. IGS3]
POZNAMKA: Na tuto strénku se dostanete také pomoci
softwarového tlacditka Rychla zména navadéni. Hiavni strana GreenStar
PC10857JJ —UN—13APR09
Hlavni strana GreenStar > Rychla zména navadéni Y
2. Zajedte do pozadovaného mista na poli za ucelem ”i”

vytvoreni bodu A.
Rychlad zména navadéni

BA31779,0000228 -16-14JUL11-2/4

3. Zvolte softwarové tlagitko NASTAVIT A. PC10857MU —UN—23APR09

TA

Softwarové tlacitko Nastavit A

Pokra¢ovani na dal$i strané BA31779,0000228 -16-14JUL11-3/4
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CommandCenter GS3 — pfima stopa

Definujte bod B pomoci jedné ze tii moznosti:

® Chcete-li ru¢né nastavit bod B, zajedte do
pozadovaného mista na poli za u¢elem vytvoreni
bodu B a zvolte moznost Nastavit B. Minimalni
vzdalenost je 3 m (10 ft). Doporucuje se nastavit
bod B na vzdaleném konci pole, aby byl definovan
poZadovany kurz.

® Chcete-li automaticky nastavit bod B, zvolte
kdykoliv moznost Automaticky nastavit B. Bod B se

automaticky nastavi po ujeti 15 m (45 ft) od bodu A.

Touto metodou se bod B vypocte podle poslednich
péti datovych bodl z ujetych 15 m (45 ft) a nejlépe
vyhovujici pfimkou prochazejici body se uréi kurz.

® Chcete-li nastavit bod B zadanim sméru kurzu,
zvolte softwaroveé tlacitko Nastavit kurz.
Zadejte pozadovany kurz linie pomoci numerické
kldvesnice a ulozte hodnotu pomoci moznosti
PFijmout.
0.000 znaci sever, 90.000 vychod, 180.000 jih a
270.000 zapad.
Stopa 0 je nyni definovana a rovnobézné stopy
se vytvofi automaticky. Systém GreenStar je nyni
nastaven pro provoz.

PC10857MV —UN—23APR09

Softwarové tlaéitko Nastavit B

PC10857MW —UN—23APR09

PC10857MX —UN—23APR09

Softwarové tladitko Kurz

Chcete-li kdykoliv zrusit nastaveni a vratit se na
stranku Nastaveni navadéni, stisknéte tlacitko

Storno.

]

ﬁ“TﬂTB
1

Automaticky nastavit B

@

BA31779,0000228 -16-14JUL11-4/4
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CommandCenter GS3 — adaptivni krivky ’

PC9028 —UN—16APR06

Teorie provozu
ReZim Adaptivni kfivky umozZiuje Fidi€i nahrat ruéné M
projetou zakfivenou drahu. Po zaznamenani prvni m
zakfivené drahy a otoceni stroje mlze fidi¢ pouzit systém _/_\//_\
Parallel Track nebo AutoTrac poté, co se objevi dosazené m
drahy. Vozidlo bude vedeno po naslednych prejezdech /\//_\
na zakladé dfive nahraného prejezdu. Kazdy prejezd

je generovan vzhledem k puvodni projeté draze, aby

bylo zajisténo, Ze chyby fizeni se nedosadi pro celé

pole. Prejezdy jsou identické kopie puvodniho prejezdu.
Zakfiveni drahy se méni za Ucelem zachovani chyby mezi

jednotlivymi pfejezdy. Je-li to nezbytné, fidi¢ mize zménit
zakfivenou drahu na poli tak, ze bude vozidlo fidit mimo
dosazenou drahu.
POZNAMKA: V rezimu adaptivnich kfivek neni k
dispozici vynechani prejezdu.
Zakfiveni drahy se méni podle toho, jak se nasledné
drahy stavaji vice konvexnimi nebo konkavnimi.
Rezim adaptivni zakfivené stopy umozriuje, aby byl Fidi¢ .
navadén v ruznych vzorcich pole.

2
<
1
%
|
%
o
BA31779,0000234 -16-21JUL11-1/1
Vzorce navadéni / //
Metoda prohledavani vSech liniovych segmentl O ff Y, f
umoznuje, aby byl fidi€ navadén v rdznych vzorcich pole:
* Jednoducha kfivka @— | E—
* S-kfivka G E s
¢ Uzaviena g
¢ Se zatackami N
* Spirala @ 4
* Kruznice @—"@ ®—> i
Prace s posunutim stopy 3
o
Pouzivani posunuté stopy se pfi pouzivani Zakfivené stopy
nedoporucuje. Posunuta stopa nebude kompenzovat
prevzaty posun GPS v rezimu Zakfivené stopy. A—Jednoducha kFivka D—g-kfivka
B—Uzaviena E—Se zatackami
C—Spirala F—Kruznice
BA31779,0000235 -16-21JUL11-1/1
60-1 071116
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CommandCenter GS3 — adaptivni kfivky

Vytvoreni nové adaptivni zakfivené stopy POTR0E —UN—TaILY

POZNAMKA: Nastaveni polozek Klient, Farma a Pole GS3
se pro praci s adaptivni zakfivenou stopou
nepoZaduje a je mozné uloZit pouze jednu

P L v Hlavni strana GreenStar
globalni adaptivni zakfivenou stopu. PCA0857.J —UN—13APROS

1. Zvolte rezim ADAPTIVNI ZAKRIVENA STOPA na

) 4
posledni strance v Privodci nastavenim (NASTAVENI ”:”
STOPY NAVADENI).
POZNAMKA: Na tuto strénku se dostanete také pomoci  pci0857nD —UN_27APROS Rychla zména navadéni
softwarového tlacitka Rychla zména navadéni. we
2. Zajedte do pozadovaného mista na poli, které bude (’g\)}
y,

zaCatkem stopy.

Spustit zaznam

Pokrac¢ovani na dalsi strané BA31779,0000229 -16-14JUL11-1/2
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CommandCenter GS3 — adaptivni krivky

3. Spustte zaznam.

POZNAMKA: Jestlize je rezim opakovani ZAPNUTY,
softwarové tlacitko pro zaznam adaptivni zakfivené
stopy je deaktivovano. Pfi zaznamu novych drah
(tj. seti) by mél byt Rezim opakovani nezaSkrtnuty
(Vyp). Pri navadéni po stavajicich drahach (tj.
postrik, sklizeni) by mél byt Rezim opakovani
zaskrinuty (Zap). Ve vychozim nastaveni je
reZim opakovani VYPNUTY.

Chcete-li zahajit ruéni zaznam, stisknéte softwarové
tlacitko pro zahajeni zaznamu adaptivnich kfivek.
Poté, co bude toto softwarové tlacitko vybrano, bude
nahrazen nasledujicimi softwarovymi tlacitky:

® Pozastavit zaznam
e Zastavit zaznam
® Zrusit

POZNAMKA: Zéznam je potfeba vypnout pouze v pfipadé,
Ze stroj vyjede mimo normailni vzorec pole (napf. za
ucelem doplnéni postiikovace nebo seciho stroje),
nebo pokud nechcete nahrat otocky na konci pole.

Nastaveni kfivky — zaznam je mozné spustit na
zakladé systému AutoTrac nebo Pokryti vybérem
danych moznosti v Nastaveni navadéni

4. Provedte pocatecni pfejezd. Na mapé se objevi
modra stopa navadéni.

POZNAMKA: P¥i pfimé jizdé nemusi byt nahrané
draha za ikonou stroje na displeji vidét. Draha
se ukaZe po otoceni stroje.

Dokud nebude dosaZeno konce pfejezdu a stroj
se neotoci, bila zvyraznéna navigacni linie se
NEZOBRAZI. Jakmile se stroj otoCi, systém urci
dréhu, do které se ma provést navedeni. Systém
najde segment linie, ktery je rovnobézny a spada
do rozsahu 1/2 az 1-1/2 rozestupu stopy. Objevi se
predpovidana draha, ze které mize fidi¢ provadét
navigaci. Ridte stroj po poZadované draze.

5. Na konci prvniho pfejezdu otocte vozidlo a vytvofi se
bila navigacni linie pro dalSi pfejezd. Nez se objevi
navigacni linie, maze to trvat nékolik sekund.

6. Kdyz se objevi bila navigacni linie pro zamySleny
prejezd, stisknéte spinac¢ obnoveni (pouze AutoTrac)

PC10857NE —UN—27APR09

Pozastavit zaznam

.
)

F

PC10857NF —UN—27APR09

Zastavit zaznam
PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Hlavni strana GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

ity

Nastaveni

PC10857NG —UN—27APR09

s

Nastaveni navadéni

ve stroji a stroj bude automaticky fizen do daného
prejezdu. V pfipadé ru¢niho navadéni sledujte bilou
zvyraznénou navigacni linii.

7. Po skonceni prace na poli zvolte mozZznost Zastavit
zdznam.

DULEZITE: ZASTAVTE zaznam pred vjezdem na
dalsSi pole. Pokud byste tak neucinili, mohlo
by dojit k odstranéni dat adaptivni kfivky z
posledniho pole pred zahajenim zaznamu dat
adaptivni kfivky na dalSim poli.

POZNAMKA: UloZené data adaptivni kfivky jsou
pfifazena pro vybrané nazvy poloZek Klient, Farma
a Pole. Budou ulozena ve vnitfni paméti displeje
aZ do doby, neZ je smaZe uZivatel, a je mozné je
prenaset z jednoho displeje do druhého.

BA31779,0000229 -16-14JUL11-2/2
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CommandCenter GS3 — adaptivni krivky

Zaznam piimé drahy nebo navigace kolem
prekazek
1. Spustit zaznam

2. Pomoci tlaCitka pro pozastaveni zaznamu se do¢asné
zastavi zaznam drahy vozidla.

3. Pomoci tlaCitka Zaznam se obnovi zaznam adaptivni
kfivky.

Vzdalenost mezi mistem POZASTAVENI zaznamu a
OBNOVENI zaznamu se propoji pfimkou. To mGze byt
uzite€né v pfipadé dlouhé pfimé ¢asti drahy nebo pfi
navigaci kolem prekazek.

PC9284 —UN—29JUL06

POZNAMKA: Nejdelsi pfemostény segment (liniovy
segment mezi za¢atkem a koncem PAUZY), ktery
Ize vytvorit, ma vzdalenost 0,8 km (0.5 mile) (2640
ft). V pripadé vétsi vzdalenosti se liniovy segment
nespoji a vznikne mezera v draze.

A—Zaznam POZASTAVEN D—Zaznam OBNOVEN

B—Vytvori se premostény E—Draha nahrana jako pfima
segment pro spojeni dvou linie mezi body AaD
bodu

C—Draha traktoru se béhem
pauzy nenahrava

PC9285 —UN—08AUG06

RowFinder L[] "N “"i”

f |Guidance

RowFinder Ize pouzit pro provoz v rezimu adaptivnich
kfivek a pfi hledani fadku, ktery dva ¢i vice prljezdu
daleko. Kdyz se blizite k souvrati v rezimu adaptivnich
kfivek, stisknéte tlacitko POVOLIT FUNKCI ROWFINDER.
Poloha stroje v souvrati bude tak zaznamenana. e Fise b biatin

POZNAMKA: Pokud neni do 3 minut od prvniho 150 (s)
stisknuti tlacitka POVOLIT FUNKCI ROWFINDER
vypnuta funkce AutoTrac, budou zaznamenana i
poloha a souvrat’ vymazany

Na konci fadku musi byt zaznam vypnut. Na displeji se
zobrazi rovnobézné fadky.

X s
Pokracujte souvrati smé&rem k poZzadovanému fadku. E] 55
Zadejte fadek a zvolte VYPNOUT FUNKCI ROWFINDER.

Systém se opét pfepne do rezimu adaptivnich kfivek.

PC13966 —UN—O03AUG11

poté navadét mlaticku fadkem a do paméti bude

Pfed zacatkem sklizeni musi byt zaznam zapnuty. zaznamenana nova prvni trasa

Stisknéte tlacitko obnoveni. Funkce AutoTrac bude
BA31779,000024D -16-03AUG11-1/1
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CommandCenter GS3 — krivky AB ’

Teorie provozu

Rezim kfivek AB umozriuje fidiCi projizdét zakfivené
soubézné prejezdy, které maji na kazdém konci pole
koncové body. Stopy navadéni budou soubézné se
stopou v kazdém sméru a budou vytvareny na zakladé
puavodni stopy, aby bylo zajisténo, ze chyby fizeni
nebudou rozsifeny po celém poli.

Stopa 0 je referenéni stopa, na které jsou zaloZzeny
vSechny nasledné prejezdy v kfivce. Jakmile je vytvofena
prvni kfivka AB (Stopa 0), jsou vytvoreny 4 stopy. Systém
bude pokracovat ve vytvareni dalSich prejezdd vzdy, kdyz
vozidlo bude projizdét poslednim prejezdem, ktery je
zobrazen na obrazovce.

POZNAMKA: V rezimu kfivek AB je k dispozici
preskocCeni prejezdu.

Generovani informaci o draze kiivky AB — kdyZ systém
generuje pocatecni prejezdy nasledné po nahrani Stopy
0 nebo kdyz se generuji dal8i prejezdy, v perspektivnim
zobrazeni se zobrazi text "Generovani kfivky AB". Béhem
této doby neni mozné najizdét do drah.

Limity generovani krivky AB — poCate¢ni zaznamenana
kifivka AB musi byt alespor 10 stop dlouha, aby byla
platnou kfivkou AB, kterou Ize pouzit pro navadeéni.
Vozidlo se musi nachazet v rozmezi 400 metra (0.25

M
M\\
=
v_,_,f—\_/x

miles) od mista, kde byla zaznamenana stopa 0, aby
mohl systém zacit generovat zakfivené drahy. Jestlize je
vozidlo v tomto vnéjSim limitu, maze trvat nékolik minut,
nez se vytvofi draha, ktera se ukaze na obrazovce.
Béhem této doby se na obrazovce bude zobrazovat
informace "Generovani kfivky AB".

%

Vice kiivek AB na poli — pole mize obsahovat nékolik
drah kfivky AB. Kazda kfivka AB pro dané pole musi byt
nahrana a jednozna¢né pojmenovana.

Cislovani stopy — stopy budou &islovany, aby bylo
mozné preskocit prejezd pfi vyhledani prejezdl. Smérové
navésti (S,J, V nebo Z) se definuje podle kurzu, ktery je
uréen mezi prvnim a poslednim bodem v kfivce.

Zakfiveni drahy se méni podle toho, jak se nasledné
drahy stavaji vice konvexnimi nebo konkavnimi.

BA31779,0000236 -16-21JUL11-1/1

Vytvoreni nové zakrivené stopy AB

Pomoci nasledujiciho postupu nastavte prvni kfivku AB
(Stopa 0), na které jsou zaloZeny vSechny nasledné
prejezdy v kfivce.

POZNAMKA: Na kazdé pole je mozné nastavit
vice krivek AB. Je potreba je pojmenovat a
zaznamenat samostatné.

1. Vyberte rezim ZAKRIVENA STOPA AB a na posledni
strance Pravodce nastavenim (NASTAVENI STOPY
NAVADENI) zvolte nebo vytvofte Nazev stopy.

POZNAMKA: Na tuto stréanku se dostanete také pomoci
softwaroveého tlacitka Rychla zména navadéni.

2. Zajedte do pozadovaného mista na poli, které bude
zacatkem Stopy 0.

3. Softwarovym tlacitkem zahajte nahravani kfivek AB.
Poté, co bude toto softwarové tlacitko vybrano, bude
nahrazen nasledujicimi softwarovymi tlacitky:

* Pozastavit zaznam
® Zastavit zaznam
* Storno.

4. Provedte pocateCni pfejezd. Na mapé se objevi
modra stopa navadeéni.

PC13868 —UN—14JUL11

GS3

Hlavni strana GreenStar
PC10857JJ —UN—13APR09

13

Rychld zména navadéni

POZNAMKA: P¥i pfimé jizdé nemusi byt nahrané
draha za ikonou stroje na displeji vidét. Draha
se ukéaze po otoéeni stroje.

5. Na konci prejezdu stisknéte tlacitko pro ukon&eni
zaznamu a stopa se uloZi do paméti.

POZNAMKA: Jestlize v priibéhu zédznamu dojde ke
ztraté signélu GPS, zaznam se zastavi a uloZi se
kfivka AB nahrana aZ do daného bodu. Pokud
tato kfivka AB nesplriuje predstavy fridice, je
mozné ji odstranit pomoci tlacitka Odstranit stopu
na strance NASTAVENI STOPY NAVADENI
v PRUVODCI NASTAVENIM.

BA31779,000022B -16-14JUL11-1/1
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CommandCenter GS3 — kfivky AB

Zaznam piimé drahy nebo navigace kolem
prekazek
1. Spusténi zaznamu kfivek AB

2. Pomoci tlaCitka pro pozastaveni zaznamu se do¢asné
zastavi zaznam drahy vozidla.

3. Pomoci tladitka pro zdznam kfivek AB se obnovi
zaznam krivky AB.

Vzdalenost mezi mistem POZASTAVENI zaznamu a

OBNOVENI zaznamu se propoji pfimkou. To mGze byt

uzite€né v pfipadé dlouhé pfimé ¢asti drahy nebo pfi

navigaci kolem prekazek.

POZNAMKA: Nejdelsi pfemostény segment (liniovy
segment mezi zaCatkem a koncem PAUZY), ktery
Ize vytvorit, ma vzdalenost 0,8 km (0.5 mile) (2640
ft). V pripadé vétsi vzdalenosti se liniovy segment
nespoji a vznikne mezera v draze.

v

PC9030C —UN—270CT06

A—Pauza pred prekazkou C—Drahy generované ze Stopy
B—Obnoveni za prekazkou

BA31779,000022C -16-13JUL11-1/1
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CommandCenter GS3 — kruhova stopa

Teorie provozu aktivaci jak AutoTrac, tak Pivot Pro. Aktivace Pivot Pro je

dostupna pouze v Severni Americe.
Kruhova stopa pomaha fidiCi jet s vozidlem po pnap

soustfednych kruznicich na poli se zavlazovacimi Souradnice zemépisné Sifky a zemépisné délky stfedu
systémy, které se pohybuji kolem stfedu. Ridi¢i mohou kruznice se ulozi a spoji se s nazvem pole. Jestlize pfi
vytvorit pocatecni kruZznice celou fadou rdznych metod. definici stfedu kruhu neni zvoleno pole, ulozi se globalni
Jakmile je definovana pocatecni kruznice, jsou vytvofeny  stfedy kruznic. Stfedy kruznic Ize znovu vyvolat pro
vSechny nasledujici kruznice na poli. budouci pouziti.

Rezim kruhové stopy je k dispozici pro ruéni navadéni;
systém AutoTrac v rezimu kruhové stopy vSak vyzaduje

BA31779,0000237 -16-21JUL11-1/1

PC13868 —UN—14JUL11

Vytvoreni nové kruhové stopy

Kruhové stopy se vytvareji definovanim stfedového bodu GS3
kruznice. Jsou dva zpUsoby definovani stfedového bodu:

Nejprve vyberte rezim KRUHOVA STOPA a na posledni Hlavni strana GreenStar
strance Privodce nastavenim (NASTAVENI STOPY PC10857.JJ —UN—13APR09

NAVADENI) zvolte nebo vytvoite Nazev stopy. A
POZNAMKA: Na tuto stranku se dostanete také pomoci ||‘||

softwarového tlacitka Rychla zména navadéni.

BA31779,000022D -16-14JUL11-1/1

Metoda jizdy po kruznici
Jizdy p 2. Vyberte pocatek zaznamu kruznice.

* Projeti kruznice — pfi projeti alespon 10 procent

pozadované kruZnice se vytvofi kruhova stopa. Pro 3. Jedte po pozadované kruznici.

optimalni vypocet stfedu kruznice a vySsi presnost 4. Vyberte konec zaznamu kruznice. Automaticky se
stopy se doporucuje objet celou kruznici. vytvofi kruhové stopy s rozestupem stopy, ktery je
® ZS/ZD - nastavi kruhovou stopu na zakladé hodnot definovan v Priivodci nastavenim.
zemeépisné Sitky a zemépisné délky stfedu kruznice, i
které definuje uzivatel. POZNAMKA: Jakmile je ujeta dostatecna vzdalenost po
. . . . o kruZnici, aby bylo mozné vypocitat stfed kruznice,
1. Zajedte do pozadovaného mista na poli a fidte zobrazi se tlaéitko Konec zaznamu kruznice.

kruhovou drahou.

BA31779,000022E -16-13JUL11-1/1

Metoda ZS/ZD 3. Hodnoty ulozte stisknutim tlagitka PFijmout.

1. Vyberte zemépisnou $itku a délku stfedového bodu. Automaticky se vytvofi kruhove stopy s rozestupem
stopy, ktery je definovan v Privodci nastavenim.
2. Zadejte poZadované hodnoty stfedu kruznice jako

hodnoty zemépisné délky a §itky v desitkovych POZNAMKA: Mize byt nezbytné vyrovnat vozidio
stupnich. PFi prvnim zobrazeni obrazovky se zobrazi na hlavni stopu kolem otocného stredu, aby
predchozi hodnoty zemépisné $itky a délky spojené s se stopy vyrovnaly s vozidlem.

danym polem.

BA31779,000022F -16-13JUL11-1/1
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Diagnostika

Obrazovky diagnostiky

POZNAMKA: Pripadné vysledky diagnostiky jsou
doprovazeny kratkym vysvétlenim.

GreenStar 2 Pro - Diagnostic Readings

Read the latest Operators Manual prior to operation. To obtain a copy, see
you dealer or visit www.StellarSupport.com

View

RowSense

® =

Row Sensors Available:

RowSense Activation Available:

@ AutoTrac License:

Row Offset: o

Yas
Yes

Yes

(im)

@ Primary Steering Source  GPS
Sensor Coast Mode Time Remaining: L1
(sec)

Diagnostické udaje Pre MY12

A—Rozbalovaci nabidka
Zobrazeni

B—Snimace fadku k dispozici

C—Aktivace RowSense je k
dispozici

Snimace radku k dispozici:
*A—ano
*B—-ne

D—Licence AutoTrac
E—Vyrovnani radku
F—Primarni zdroj fizeni

Groon Star . Diagnoctic Resdings

Read the latest Operator Manual prior to operation. To obtain a copy, seevour dealer
or sk wwesw StellarSupport.com.

Wiew

RowSense

s
-

®

Row Sensors fvailable:
R

Activation My

Yes

Yes

©

@ AutoTrac License:
® Primary Steering Source -

@ Sensor Coast Mode Time Renaining: 0

® Left Sensor Volage:

PC13824 —UN—28JUN11
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a
:
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SFz
Row Offset: 0
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os

A

S

Calibrated

PC13823 —UN—27JUN11

Diagnostické tdaje MY12

H—Napéti levého snimace
|— Napéti pravého snimace
J— Kalibrovat snimac¢

G—Zbyvajici doba rezimu dobéhu K—Tlacitko CAL (kalibrace)

snimace

Aktivace vedeni v fadku k dispozici:

* A — ano (pokud je aktivace funkci AutoTrac RowSense

GS3 k dispozici)

* C — ne (pokud neni aktivace funkci AutoTrac RowSense

GS3 k dispozici)

Licence AutoTrac
* A —ano (SF1)
* B — ano (SF2)
*C—-ne

Vyrovnani radku:

* Aktualni hodnota vyrovnani fadku, vzdalenosti je

méfena v palcich (in.) nebo

Primarni zdroj fizeni:

v milimetrech (mm).

* A — Zzadny
B -GPS
* C — radkové snimace

L— Stav kalibrace

Zbyvajici doba reZzimu dob&hu snimace:
* Odpocet v sekundach pro pfipad ztraty signalu GPS.

Napéti levého snimace

¢ Klidové napéti snimace by mélo byt nizSi nez 2,5 V.

Napéti pravého snimace

¢ Klidové napéti snimace by mélo byt vy$Si nez 2,5 V.

Kalibrovat snimac
Stav kalibrace

* Zkalibrovano
* Neni zkalibrovano

BA31779,00001F4 -16-21JUL11-1/1
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Cisténi radkovych snimaéu

r v

Cisténi radkovych snimaéu

APOZOR: ZASTAVTE motor, zajistéte stroj

parkovaci brzdou a vytahnéte klicek ze
spinaci skfinky.

Zdvihnéte val a spustte bezpecnostni vzpéru (A) na

pistnici hydraulického valce.

Kazdy den by mélo byt kontrolovano, zda neni nutné
vycCistit snimac fadku. Pokud se na snimacich nahromadi
material, maze to branit volnému pohybu a ovlivnit vykon.
PFi ¢isténi Fadkovych snimacl zbavte snimace i jejich
okoli necistot. Zkontrolujte, Ze se snimace volné a bez
prekazek pohybuiji.

TS696 —UN—21SEP89

Kazdy rok zkontrolujte snimace z hlediska nadmérného
opotfebeni snimacich pouzder a hfideli. Podle potfeby
je vyménte.

A—Bezpecnostni vzpéra

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -16-11NOV08-1/1
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Specifikace

ES Prohlaseni o shodé

NiZe uvedena osoba prohlasuje, ze
Produkt: AutoTrac™ RowSense™

DEERE & COMPANY
Moline, lllinois U.S.A.

splfiuje vSechna pfislusna nafizeni a zakladni pozadavky nize uvedenych smérnic:

Smérnice

Ciselna hodnota

Zpusob certifikace

Smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu

2004/108/ES

Vlastni certifikace, dodatek Il smérnice

Jméno a adresa osoby autorizované v ramci Evropského spolecenstvi pro vytvoreni technického popisu vyrobku:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Germany D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Misto prohlaseni: Kaiserslautern, Némecko
Datum prohlaseni: 29. ¢ervence 2011

Vyrobni zavod: John Deere Intelligent Solutions Group

DXCEO01 —UN—28APR09

Jméno: Aaron Senneff

Nazev: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group

BA31779,000024E -16-05AUG11-1/1
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Dostupna servisni literatura John Deere

Technické informace

Technickeé informace je mozné zakoupit od John Deere.
Nékteré z téchto informaci jsou dostupné v elektronické
formé, napfiklad CD-ROM disky a v tisténé formé. Existuji
u sveho prodejce John Deere. Volejte 1-800-522-7448
na objednani pomoci kreditni karty. Vyhledejte online

z http://www.JohnDeere.com. Pfipravte si prosim cislo
modelu, vyrobni Cislo a nazev produktu.

Dostupné informace obsahuiji:

* KATALOGY NAHRADNICH DiLU. Seznam nahradnich
dild dostupnych pro vase zafizeni se schematickymi
ilustracemi, které vam pomohou urcit spravné dily. To je
také uzitecné pfi montazi a demontazi.

NAVODY K POUZITI poskytuji informace o bezpecnosti,

provozu, udrzbé a servisu. Tyto pfiru¢ky a bezpecnostni

znacCky mohou byt k dispozici take v jinych jazycich.

NAVODY NA VIDEOKAZETE ukazuji na bezpecnost,

provoz, udrzbu a servisni informace. Tyto pasky mohou

byt k dispozici v nékolika jazycich a formatech.

TECHNICKE PRIRUCKY popisujici servisni informace

pro vaSe zafizeni. Zahrnuty jsou specifikace,

ilustrované postupy montaze a demontaze, hydraulické
schémata pratoku oleje a schémata zapojeni kabelazi.

Neékteré produkty obsahuji samostatné pfiru¢ky na

opravu a diagnostiku. Nékteré soucasti, napfiklad

motory, jsou k dispozici v samostatnych technickych
pfiruckach soucasti

ZAKLADNI NAVODY popisuji zakladni informace bez

ohledu na vyrobce:

- Rada zemédélskych ucebnic pokryva technologie
v zemédélstvi a farmareni, pfedstavuje pfedméty,
jako jsou pocitace, internet a pfesné zemédélstvi.

- Rada vedeni zemédélského podniku zkouma
problémy "redlného svéta" a nabizi praktickeé feSeni
v oblasti marketingu, financovani, vybéru zafizeni
a dodrzovani predpisU.

- Zaklady servisnich pfiru¢ek vam ukazuji, jak opravit
a udrzovat terénni zafizeni.

- Priru¢ky zakladd na obsluhu stroje vysvétluji kapacity
stroju a Upravy, jak zlepSit vykon stroje, a jak odstranit
nadbyte¢né polni Cinnosti.
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Dostupna servisni literatura John Deere
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Servis John Deere Vas podpofri ve Vasi praci

John Deere je k vasim sluzbam
SPOKOJENOST ZAKAZNIKA je pro John Deere dilezita.

Nasi prodejci se snazi pohotové poskytnout nahradni dily
a sluzby:

-Spotfebni a nahradni dily na podporu vaseho vybaveni.

-Skoleni servisnich technikl a nutné nastroje na
diagnostiku a opravy k udrzbé& vaseho vybaveni.

PROCES RESENi PROBLEMU SE SPOKOJENOSTI
ZAKAZNIKU

Vas prodejce John Deere je zaméfen na podporu vaseho
vybaveni a vyfesi jakékoli problémy, které mohou nastat.

1. PFi kontaktovani svého prodejce méjte pfipraveny
nasledujici informace:

-Model stroje a identifikacni Cislo vyrobku

-Datum nakupu

TS201 —UN—15APR13

2. Projednejte problém s vedoucim udrzby prodejce.

3. Pokud problém nevyresite, vysvétlete ho vedoucimu
obchodniho oddéleni a vyzadejte si pomoc.

4. Pokud mate trvaly problém, ktery vase obchodni
zastoupeni neni schopno vyfesit, pozadejte vaseho
prodejce, aby kvuli pomoci kontaktoval firmu John Deere.
Nebo kontaktujte Ag Customer Assistance Center at
1-866-99DEERE (866-993-3373), nebo nam poslete
e-mail na www.deere.com/en_US/ag/contalif2 -16-02APR02-1/1
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Servis John Deere Vas podpori ve Vasi praci
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Servis John Deere Vas podpori ve Vasi praci
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Servis John Deere Vas podpori ve Vasi praci
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